MOVI-C® Topologien

ohne MOVI-C® CONTROLLER
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Einachs-Automation

Einfache Ansteuerung liber Prozessdaten
mit Softwaremodulen MOVIKIT® der
Kategorie Drive

Drehzahl- und Lageregelung
einzelner Achsen zum Beispiel fir
Materialtransport
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Motion-Slave

Einfache und schnelle Anbindung tiber
CiA402 fiir EtherCAT®und POWERLINK

Zentral gerechnete Kinematiken
vieler Achsen zum Beispiel flr
Serienmaschinen
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MOVIGEAR® performance DFC/DBC/DAC/DSI

MOVIMOT® advanced/performance/
performance ELV/flexible
DFC/DBC/DAC/DSI

technology DFC/DSI

ol )

MOVIPRO®

() Steuerung Anlagenablauf
(D Steuerung Anlagenabschnitte

SIL3
- @ Datenhaitung crerca T Eirecar PoWETRK P
EtherCAT® CIA402/FSoE/POWERLINK
nnr L I 1 |
H%E | w, o [ N
| ] G ] 1
! ! ! i Antnebsprofil
CiA402
<> 1= =

MOVIDRIVE® modular/
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MOVIGEAR® performance CiA402 DFC/DSI

system/ MOVIMOT® advanced/performance/
technology performance ELV/flexible CiA402
CiA402 DFC/DSI

MOVITRAC® advanced MOVIPRO® technology CiA402 DFC/DSI

CiA402

Dezentrale Geratevariante je nach Feldbus:

« DFC - PROFINET, EtherNet/IP, Modbus TCP
* DBC - bindre Ansteuerung

DAC - AS-Interface

DSI - EtherCAT®

EURODRIVE
mit MOVI-C® CONTROLLER
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Motion-Control 1

MOVI-C® CONTROLLER oder MOVI-C® FIELD CONTROLLER
mit Softwareplattform MOVIRUN® in Ausfiihrung:

smart (in Vorbereitung)

Parametrierung und freie
Programmierung der Bewegungssteuerung

& flexible
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MOVIDRIVE® modular/system MOVIGEAR® performance DSl

Koordinierte Bewegungen mehrerer

Achsen zum Beispiel fiir Roboter, Portale, MOVITRAC® advanced MOVIMOT® advanced/performance/
Mehrsaulenhubwerke performance ELV/flexible DSI
MOVIPRO® technology DSI
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Modul-Automation N
Freie Programmieruna der komoletten MOVI-C® CONTROLLER oder MOVI-C® FIELD CONTROLLER
g 9 p a O mit Softwareplattform MOVIRUN® in Ausfiihrung:
Automatisierung und Bewegungssteuerung @
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MOVIGEAR® performance DS

MOVIMOT® advanced/performance/
performance ELV/flexible DSI

MOVIPRO® technology DSI

Komponenten
anderer Hersteller

MOVIDRIVE® modular/system
MOVITRAC® advanced

Koordinierte Bewegungen mehrerer Achsen
zum Beispiel flr Verpackungsmaschinen /
Verarbeitungsmaschinen, komplexe
Transportaufgaben

@ MOVISUITE® @ MOVISUITE® Eil VAONITHEINES e lifel | Softwareplattformen MOVIRUN®

MOVIRUN® smart . MOVIRUN® flexible “
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O .’ KNOWLEDGE
Reine Parametrierung Parametrierung & Programmierung Reine Programmierung O MANAGEMENT
(in Vorbereitung) () PRODUCT TRAINING



	Foliennummer 1

