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Workbook Schritte
Workbook-Schritte

Das Workbook gibt einen praktischen Einblick in den DriveRadar® SmartDataCollector. Neben der
erstmaligen Inbetriebnahme der Software werden im Workbook samtliche Einstellmdglichkeiten erlautert,
um Daten von MOVI-C® und MOVI-C® Vorgangergeraten zu sammeln und an einen Endpunkt
weiterzugeben.
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1 Vorstellung DriveRadar® und DriveRadar® SmartDataCollector —

Ziele

i

Vorstellung DriveRadar® und DriveRadar® SmartDataCollector

Sie verstehen
= das grundlegende Produktportfolio von DriveRadar®
= den Ansatz, der mit DriveRadar® verfolgt wird

Unter der Marke DriveRadar® bietet SEW-EURODRIVE intelligente, skalierbare Services entlang des
kompletten Lebenszyklus von einzelnen Produkten, Lodsungen und komplexen Anlagen an.

Die Zielsetzung dieser Produkte und Services ist es, die Verfluigbarkeit der Produkte bzw. Anlagen
signifikant zu erhéhen.

Das Produktportfolio reicht dabei von Sensoren Uber diverse Edge-Gerate und Software bis hin zu Cloud
Services und darin befindlichen Analysemdglichkeiten. Zudem werden Apps auf unterschiedlichen
Geraten zur Verfligung gestellt.

Digitale Services entlang der Wertschopfungskette
Erweiterung des SEW-Kerngeschafts mit DriveRadar®

Sammeln,
Daten Speichern,
Verarbeiten

Dienstleistungen, Know-how,
Information Datenanalyse

Sensoren Edge-Gerate Cloud (Web-)Apps Analysen

. - :

____________________________ 1
> g 2
\~

Datenquellen EDGE-Services Cloud-Dienste Apps Analyse &
« SEW-Umricht = SmartData = loT Suite IG = loT-App IG Know-how-
ST - Collector * 10T Suite fir * 1oT-App Produkte
wird zu virtuellem . L
e = EdgeProcessmg Applikationen = EPU-Apps = Daten-
Unit (EPU) = (Online-Support « APPredict visualisierung
= SensorModul & -
= MOVIKIT® fir & zugehdrige = Datenanalyse
2 DriveRadar® Services) @ WP
NG FOA ] :\r/Ian;Iementierung
= Kabellose .
e — = DriveRadar®

Analysis Tool
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1 Vorstellung DriveRadar® und DriveRadar® SmartDataCollector —

1.1 Wie funktioniert das Ganze?

o KG

C

IVE GmbH &

DriveRadar DriveRadar®

10T Suite API1
Cloud-Ebene E E
Datenspelcherung DriveRadar® DriveRadar®
und -verwertu ng loT Suite fiir API-Anbindung
Applikationen
C. [ G
SEW-Cloud Customer-Cloud HTTP /HTTPS

| | |

Edge-Ebene

Datensammlung
und -weiterleitung

EtherCat / Ethernet IP / Profinet / Modbus TCP Ethernet IP/ Profinet OPC UA OPCUA

Device-Ebene
Datengeneration

Controller MOVI-C® Umrichter ~ Power & Energy =~ MOVI-C® Vorgdnger DriveRadar® Gerdite anderer
Zentral / dezentral Solutions Umrichter DUV40A Hersteller
Zentral / dezentral

Datengenerierung mit Geraten von SEW-EURODRIVE und anderen Herstellern
Datensammlung und -weiterleitung mit dem DriveRadar® Smart Data Collector
Datenverarbeitung in der SEW-Cloud

Nutzung und Anzeige der Daten in der DriveRadar® loT Suite

Weiterleitung der verarbeiteten Daten mittels DriveRadar® API-Anbindung
Datenspeicherung in der Kundencloud

Speicherung an einem http-/ https-Endpunkt

E B &l G B 61 E1 2

Ablage im lokalen Speicher auf dem PC oder der Datenbank
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1  Vorstellung DriveRadar® und DriveRadar® SmartDataCollector —

1.2

1.3

1.3.1

1.3.2

Was ist der DriveRadar® SmartDataCollector?

Der DriveRadar® SmartDataCollector sammelt automatisiert [loT (Industrial Internet of Things)-
nutzbare Gerate- und Sensordaten aus elektronischen Antriebssystemen aus MOVI-C® und MOVI-C®
Vorgangergeraten von SEW-EURODRIVE. Zudem kann Uber das Kommunikationsprotokoll OPC UA
(Open Platform Communications Unified Architecture) auf Daten herstellerunabhangiger
Anlagenkomponenten zugegriffen werden.

Die Software speichert die Daten auf IT-Zielsystemen und ermdglicht damit einen komfortablen Zugriff
auf diese Informationen.

Die aufgezeichneten Daten kdénnen sowohl Scope-Aufzeichnungen als auch einzelne Parameter
umfassen und werden in Form von JSON-Dateien abgespeichert.

Die Software kann auf prozessnahen kundenseitigen IT-Systemen oder Edge-Einheiten eingerichtet
werden. Auf jedem Gerat ist jeweils nur eine Instanz der Software installierbar. Die Verbindung der
Gerate mit dem DriveRadar® SmartDataCollector erfolgt funk- oder kabelbasiert Gber bestehende
ethernet-basierte Netzwerk-Kanale (z. B. PROFINET, Ethernet) ohne Hardware-Nachristung.

Eine Echtzeitabarbeitung des Daten-Abzugs ist abhangig von den technischen Rahmenbedingungen und
kann daher nicht garantiert werden.

Einflussfaktoren sind u. a.:

=  Anzahl, Typ und Topologie der Gerate

= Bandbreite und Auslastung der Netzwerkverbindung
=  Anzahl konfigurierter Parametern/Scopes

=  Anzahl konfigurierter Container

= Eingestellte Zykluszeit

Sonstige Nutzung des SmartDataCollectors im DriveRadar® Produktportfolio

DriveRadar® loT Suite

Die DriveRadar® loT Suite fiir Applikationen ermdglicht ein kontinuierliches und verlassliches Monitoring
fur die Wartung und Instandhaltung von Antriebskomponenten, Systemldsungen und Prozessen. Die
modulare Webanwendung arbeitet mit den gesammelten Daten des DriveRadar® SmartDataCollectors
und ermdglicht eine kontinuierliche Uberwachung sowie eine zielgerichtete Auswertung und Analyse der
Geratedaten. Aus gewonnen Erkenntnissen lassen sich Regeln ableiten und erstellen, die zu konkreten
Handlungsanweisungen im Sinne der praventiven Instandhaltung flhren. Gleichzeitig lasst sich
Applikationswissen generieren, das fir die Optimierung einzelner Komponenten sowie das gesamte
System eingesetzt werden kann.

DriveRadar® EdgeProcessingUnit

Die DriveRadar® EdgeProcessingUnit (EPU) ist ein Egde-Gerat fiir eine Vielzahl von Anwendungsfallen.
Neben den Grundfunktionen der Datensammlung und -weiterleitung bieten die lokale Datenverarbeitung
und -analyse elementare Maoglichkeiten fir die Zustandstberwachung. Hierdurch kann der
Informationsgehalt der Daten bereits auf der Edge-Ebene erhdht werden und demnach die Datenmenge
zur Cloud-Ebene reduziert werden. Des Weiteren wird das Know-how von SEW-EURODRIVE in diversen
Apps zur Verfugung gestellt, um Mehrwerte fir den Kunden zu generieren. Ziel ist der Konsum von
hochwertigen Daten und Erkenntnissen anstelle von einfachen Geraterohdaten fir die lokale Umsetzung
einer Zustandsuberwachung von Geraten und ganzen Applikationen.
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2 Installation und Lizenzierung des DriveRadar® SmartDataCollectors —

2 Installation und Lizenzierung des DriveRadar® SmartDataCollectors

Ziele Sie kdnnen
= DriveRadar® SmartDataCollector herunterladen und installieren
=  Die Lizenz prufen und aktivieren
=  Bibliotheken fiir DriveRadar® SmartDataCollector installieren

Die Inbetriebnahme umfasst von der Installation bis hin zur Aktivierung der Container und dem damit
verbundenen automatischen Datenabzug alle Schritte, die fir das Sammeln und Weiterleiten der Daten
erforderlich sind.

N

A DriveRadar® SmartDataCollector von SEW-Homepage downloaden

Die Software DriveRadar® SmartDataCollector kann unter dem Register Online Support der SEW-
Webseite heruntergeladen werden.
Fir den Betrieb sind zusétzlich Lizenzen erforderlich (vgl. Kapitel 2.3).

DriveRadar® SmartDataCollector im Online Support downloaden

Products Automation Services Indusiries mm&wwl Career Company

Data & documents

o KG

.
Data & documents
CAD data CAE data Documentation Product data
=4
< Back fo search
DriveRadar® for condifion % DriveRadan® SmartDatals % | | e.g. MotionStudio or Workbench Find

mbH

4 Download selection as a ZIP file Forward

Designation Size | Version

The DriveRadar® SmartDasCollector is

10DRI

ofwiare for collecting and forwarding device data of the device level. All devices of devica genaration C are currently suppportsd

The software is the interface between resl devices and cloud level » = can be used for ¢

mining the condition and for further analysis

/-EUI

The devices te be monitored and the end points in the cloud can be con cted and adjusted in the DriveRadar® SmartDataCollector.

Instaliation requirements.
“Windows 10, Windows 11. Windows Server 2018, Windows Server 2018 or

Windews Server 2022 with administator rights to use the SDC with
Complete IT security and intemal encrypted TLS communication

ms132)

«NET & Framework {inciuded in the: software)

fan update of the NET framework is necessary, a can be instalied on the system
Newer version. In this case, the sofiware uses automtically

The latest version of the NET Framework

Hardware requirements:
The following hardware is used for the average application of the sofwa
200 devices of which 50 parameters and 20 parameters subtracted 1 fimes per hour § imes a day
are required

NOTE: If less poweriul hardware is used, you must check

Whether this is suffisient for the configured application. Are more than the recommended

200 devices, this can lead to 3 loss of performance when operating the software

1 foad on the network

. i5) with at least 2.5 GHz per core

» DriveRadars SmanDatsCollector General Library MOVI-C® 1748 (134

O [» DriveRadar® SmanDarsCollector General Library MOVI-C® predecessor devices 108 kB [1.2.0
O (» DriveRadar® SmartDatzCollector Release M DE B |161
Ny DriveRadar® SmartDataCollector Release Motes EN 537kB | 161
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2 Installation und Lizenzierung des DriveRadar® SmartDataCollectors _
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DriveRadar® SmartDataCollector installieren

Wenn auf lhnrem Computer bereits eine Version des DriveRadar® SmartDataCollector installiert ist und
Sie eine neue Version installieren mdchten, kdnnen Sie analog vorgehen. Bei Installation wird
automatisch die alte Version Uberschrieben und die vormaligen Konfigurationen in die neue Version
Ubertragen.

1. Installation
Voraussetzung fur die Installation:

v' Die Installationsdatei wurde heruntergeladen und steht lokal zur Verfligung
v lhr Benutzer besitzt auf dem Computer Administratoren-Rechte

III Offnen Sie die Installationsdatei SmartDataCollector-Setup-X.msi
Der Installationsassistent wird gedffnet.

@ Folgen Sie dem [nstallationsassistenten|

Nach dem Bestatigen der Lizenzbedingungen und dem Festlegen des Zielverzeichnisses wird die
Software auf lhrem Computer installiert. Es wird automatisch eine Desktopverknipfung zur Software
erzeugt.

Nachdem der DriveRadar® SmartDataCollector installiert wurde, konnen fir MOVI-C® Vorgangergerate
und MOVI-C® jeweils eine Bibliothek mit Standard-Container installiert werden. Die Bibliotheken bieten
vorgefertigte Container, die eine verlassliche Uberwachung der Gerate ermdglichen.

2. Import SmartDataCollector Bibliotheken

Die Bibliotheken kénnen erneut Uber den Online Support der SEW-Webseite (vgl. Kapitel 2.1)
heruntergeladen werden. Die Dateien |MOVI-C_Library_X.schib\ und Predecessor_Devices_X.sdclib
werden anschlielend in den DriveRadar® SmartDataCollector importiert.

3. Bibliotheken importieren
SmartDataCollector
* Tools
o | —

Library Management ®
Libraries are a predefined collections of containers, templates and endpoints which can be reused or adapted for certa
Installed Libraries
Name s fersic : Date

Ger
852024

Ger
Ger
Ger

Import
Import libraries into the software from library packages. Either use the import button or the drop zone for bulk import.

u Wechseln Sie in das Menl in das Register Bibliothek

E Durch Klicken auf Bibliothek importieren| kénnen Bibliothekspakte aus der lokalen Ordnerstruktur
importiert werden. Alternativ kdnnen Sie Bibliothekspakete per Drag&Drop in den umrahmten
Bereich ziehen

Im Feld [Installierte Bibliotheken| werden anschlieRend die importierten Bibliotheken angezeigt

Nach der Installation werden im Register Vorlagen der Menlpunkte MOVI-B und [MOVI-C® die

Standard-Container in der Vorlagenverwaltung visualisiert:
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2 Installation und Lizenzierung des DriveRadar® SmartDataCollectors —

SEW. SmartDataCollector
= |, MOVI-C
——

I Devices  Groups  Containers  Templates | Preview
o

movie  Template Management @ [ 1 containers [ ][+ ][=]
4 Name 4 Type 4 Analysis c B

device vitality - geared motor - temperatur sensor

Parameter Device Vitality
055c0080-c829.4cc6-2532-de6To03052a

Parameter Device Vitality

device vitality - inverter- DDI slave
22293266-b13e-4570-a12a-1C72461383e4

device vitality
Parameter Device Vitality

Scope Velocity 01

device vitality - inverter - main - advanced
503882007644 42C5-3600-e480622936

device identity - inverter - MOVIKIT
6562230 b37-405e.-1827-Toabldc3tess

Parameter Device Identity
Parameter Connection test

device identity - inverter - customer

device identity - inverter - SEW
24c266.2108.4b08. 4788 B6OCTS6042e

L JMC=1C]0 ]

DriveRadar® SmartDataCollector lizenzieren

Lizenztypen & Betriebsarten

Die Lizenztypen des DriveRadar® SmartDataCollector richten sich nach den mdglichen Betriebsarten.
Grundsatzlich wird zwischen dem Stand-alone und dem loT Suite-Modus unterschieden. Sofern beide
o3 Lizenztypen aktiviert sind, existiert ebenfalls noch der Dual-Mode, welcher die Eigenschaften beider
- Betriebsarten vereint.

Neben einer kurzen Einfuhrung in die verschiedenen Lizenztypen wird im Rahmen dieses Workbooks
verstarkt die Stand-alone Lizenz beleuchtet.

]

=

C

e ®— —&

p— | Database HTTP/ Local o DriveRadar® [oT Suite for |  Customer-
L HTTPS storage SmartDataCollector Applications Cloud

o SDC standalone mode

loT Suite mode

« Different licenses with different numbers of axes « No license key and fee for SDC
and OPC-UA servers s
* No data volume limitation

» Optional: 7 day test license available
P y » No device limitation

« Max. capturing speed (100 ms) SRR @ pturing speed ity

- Full flexible settings in the SDC
R Gl » JSON files are send encrypted (ZIP-files, no

« JSON files are send "open” (no encryption) customer usage)

» SDC-License is connected to a unique hardware * License could be used on several PC’s in parallel

» Not suggested to use with loT Suite  License is connected to a plant in the CDM / loT
Suite

Stand-alone-Modus

Ist eine an die Hardware (z. B. den Computer) gebundene Lizenz fir den Einzelbetrieb. Fir jeden
Computer, der den DriveRadar® SmartDataCollector verwendet, muss also eine eigene Lizenz erworben
werden. Die verfluigbaren Lizenzen unterscheiden sich in der Anzahl der Uberwachten Achsen. Die
maximale Anzahl an Geraten betragt 500. Als Achse werden dabei alle Uberwachten Gerate auf
Umrichterebene gezahlt. Subkomponenten, Optionen und Ubergeordnete Controller werden
beispielsweise nicht als Gerat gezahlt, Doppelachsen werden als 2 Geréate gezéhlt. Die Ubertragung aller
Telemetrie- und Konfigurationsdaten erfolgt unverschlisselt.
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2 Installation und Lizenzierung des DriveRadar® SmartDataCollectors

loT Suite-Modus

Zur Verwendung des DriveRadar® SmartDataCollector als Datensammler fiir die DriveRadar® loT Suite.
Die gesammelten Daten kdnnen ausschlieBlich in die loT Suite Ubertragen werden. Die maximale Anzahl
an Geraten betragt 500. Die Ubertragung aller Telemetrie- und Konfigurationsdaten erfolgt verschliisselt
und signiert als ZIP-Archiv.

Dual-Modus

Zur Verwendung des DriveRadar® SmartDataCollector als Datensammler fiir die loT Suite mit der
zusatzlichen Maglichkeit, die Daten an einen weiteren Endpunkt zu Gbertragen. Der Dual-Mode ist aktiv,
wenn sowohl eine Stand-alone-Lizenz als auch der loT Suite-Modus aktiviert sind. Die Anzahl der
Uberwachten Gerate ist auf die Anzahl der Geréate der Stand-alone-Lizenz begrenzt. Die Ubertragung
aller Telemetrie- und Konfigurationsdaten erfolgt verschlisselt und signiert als ZIP-Archiv.

EPU-Modus

In Verbindung mit der DriveRadar® EdgeProcessingUnit (EPU) von SEW-EURODRIVE erfolgt eine
indirekte Lizenzierung des DriveRadar® SmartDataCollector. Die Funktionsweise der Software kommt
dabei dem Stand-alone-Modus gleich — die Lizenzierung erfolgt analog anhand der Achsanzahl.

1. Lizenzierung beim Start der Software

Beim erstmaligen Starten der Software wird automatisch ein Lizenzierungsfenster gedéffnet, in dem die
Produktaktivierung durchgefiihrt werden kann.

Der kann zum Testen der Software genutzt werden.

SmartDataCollector

Product Activation

This software needs activation and can be activated through one of listed options. Click on the header to select
the option and then dick the button to apply.

Trial period
Trial period of the software with full functionality for evaluation. The evaluation period lasts for seven dz
Within this period, all features of this software can be used without restriction. After the evaluation period,

you have to choose one of the above options.

This software can be us a standalone data collector. Collected data can be forwarded or uploaded to

different storages, end and interfaces.

License key for standalone

e © |

loT Suite Collector
This software s a data collector for the DriveRadar lo Therefore, collected data can only be
uploaded directly to the DriveRadar loT Suite. Further charges may apply.

Purchase license

To purchase a full license, please contact your SEW sales contact.

uy license

III Wihlen Sie Lizenzschliissel aus und geben Sie den Ihnen zur Verfiigung stehenden
Lizenzschlissel in das sichtbare Feld ein

IZI Bestatigen Sie die Eingabe mit einem Klick auf das Feld
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2 Installation und Lizenzierung des DriveRada martDataCollectors

2. Priifen der Lizenz oder Lizenzierung wahrend des Testzeitraums

SmartDataCollector

£ Settings

General  Backup  Plant Identifiers  Dataanalytics  Extended | License  System

License status E

loT Suite mode

Disabled

License Management B

View and manage activated licenses.
License Activation

SmartDataCollector Drive-500 [AB52293486A62CC5)

7/10/2024
Standalone perpetual license for 500 devices.

License Activation

Activate purchased licenses to unlock features and limitations.

v Activate license

Purchase license

To purchase a full license, please contact your SEW sales contact.

Offnen Sie das Menii Einstellungen

@ Wéhlen Sie das Tab , um den aktuellen Lizenzstatus der Software zu sehen

Unter Lizenzverwaltung kénnen die aktivierten Lizenzen eingesehen werden. Besteht noch keine
Lizenz, kann durch Klick auf Lizenz kaufen das nachste EURODRIVE zur Kontaktaufnahme
gefunden werden. Bei einem bereits vorhandenen Lizenzschliissel kann unter [Lizenz aktivieren
der Lizenzschllssel aktiviert werden

-EURODRIVE GmbH & Co KG

Sofern der DriveRadar® SmartDataCollector nicht im Stand-alone-Modus betrieben wird, sondern als
Datensammler fir die DriveRadar® loT Suite, ist der loT Suite-Modus zu wahlen. Die Lizenzaktivierung
kann hier auf 2 Weisen erfolgen.

© S

W
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2 Installation und Lizenzierung des DriveRadar® SmartDataCollectors

Entweder direkt beim Start der Software:

SmartDataCollector

Product Activation

This software needs activation and can be activated through one of listed options. Click on the header to select
the option and then click the button to apply.

Trial period

Trial period of the software with full functionality for evaluation. The evaluation period lasts for seven days.
Within this period, all features of this software can be used without restriction. After the evaluation period,
you have to choose one of the above options.

License key

This software can be used as a standalone data collector. Collected data can be forwarded or uploaded to

different storages, endpoints and interfaces.

This software acts as a data collector for the DriveRadar loT Suite. Therefore, collected data can only be

uploaded directly to the DriveRadar loT Suite. Further charges may apply.

Purchase license

To purchase a full license, please contact your SEW sales contact

Oder wie folgt nach Ersteinrichtung mit dem Testzeitzaum
SEW SmartDataCollector

& Settings

Dashboard

General Backup Plant Identifiers Data analytics Extended License System

License status B

Standalone mode loT Suite mode

Disabled Disabled

License count

License Management

View and manage activated licenses.

License Expiration

SN

L

No Data

License Activation

Activate purchased licenses to unlock features and limitations.

~/ Activate license

Purchase license

To purchase a full license, please contact your SEW sales contact.

u Offnen Sie das Menii Einstellungen

E Wahlen Sie das Tab

Unter kann nun der loT-Suite-Modus laktiviert werden

Wurde der Stand-alone-Modus bereits durch einen LizenzschllUssel aktiviert und wird zusatzlich der loT
Suite-Modus aktiviert, so handelt es sich um den Dual-Modus.
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Vorstellung der DriveRadar® SmartDataCollector Oberflache n

3
3 Vorstellung der DriveRadar® SmartDataCollector Oberflache
Ziele Sie kdnnen
= in der DriveRadar® SmartDataCollector-Oberflache navigieren
=  wichtige MenUpunkte und Einstellungen finden
=  wichtige Statusmeldungen der Software erkennen
3.1 Dashboard kennenlernen

0 KG

C

EW-EURODRIVE GmbH &

SmartDataCollector

= . Dashboard

Overview  MOVI-C  MOVI-B  OPCUA  Network

C D

Moo - All statistics MOVI-C - Parameter statistics MOVI-C - Scope statistics

MOVI-B - Scope statistics
OPC UA statistics

Data rate

Notifications @

Description 4 Actions

ﬂ Das MenU Dashboard ist der Startbildschirm der Software

E Das Register zeigt den aktuelle Status sowie die Diagnosewerte zum Datenfluss
- Alle aktiven MOVI-B, MOVI-C® und OPC UA Container
- Alle Ereignisse und die Ereignisrate
- Aktuelle, maximale und durchschnittliche Datenlubertragungsrate
- Benachrichtigungen aller Aktionen der Software

In den Gerateregistern MOVI-C® / MOVI-B / OPC-UA finden sich eine Detailansicht iiber den
Zustand der jeweiligen Gerate
- Status und letzte Daten der jeweiligen Container (Scope und Parameter)

- Fehler- und Erfolgsmeldungen der jeweiligen Gerate
- Anzeige der verbundenen Gerate, Geratekomponenten und Server

n Register enthélt Statistiken zur Datenlbertragung

Netzwerk-Statistik mit Angabe der Datenlibertragungsrate sowie aktueller, maximaler und
durchschnittlicher Netzwerklast des Netzwerkadapters

- Endpunkt-Statistik (erfolgreich / fehlerhaft)
- Container-Statistik (erfolgreich / fehlerhaft)
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3  Vorstellung der DriveRadar® SmartDataCollector Oberflache ‘

3.1.1 Gerate

In den Gerateregistern |MOVI-C®/ MOVI-B / OPC-UN werden alle jeweils angelegten Container, deren
zugeordnete Gerate sowie statistische Werte und Fehlermeldungen angezeigt.

SmartDataCollector

Dashboard

Overview MOVI-C MOVI-B OPCUA Network

Data collection ® . v[=

Scope_01_funiversal] Update3hour
7/11/2024 11:41:44 AM

Update strategy  Endpoints Analysis method  Origin

ErizETe -0900-438c-792f-addded895279 3 Hours Default Library Endpoint ~ KPI 2 Library

£2
N
Tools o
Configuration activated | & State: Gestoppt | @ Trigger: Ausgeldst durch Benutzer | Data: 100 % | Time: 7/11/2024 11:1:38 AM
tobias-mma-r27 DFC2xA-0025-5D:
o
Configuration activated | < ppt | @ Trigger: Ausgeldst durch Scope-Konfiguration | Data: 100 % | Time: 7/11/2024 11:41:39 AM

units / Control  Speed controller setpoint speed in sys ~ Relative apparent current, rms / Contr  Actual torque in communication units  Total utilization / Actual values output  DC link voltage — instantaneous value

/2891 1/0/1
/2024 11:41:44 AM

Settings = De Hour_DDISlave_Basic

u Fur einen Geratetyp angelegten Container
E Ein dem Container zugeordnetes Gerat
Fur das Gerat konfigurierte Datenerfassung (hier: Scope-Aufzeichnung)
n Schaltflache zum manuellen Triggern einer Datenerfassung

E Menl mit erweiterten Funktionen

Bei den Geraten, fur die eine Parameter-Aufzeichnung konfiguriert ist, sind folgende Daten angeben
(von links nach rechts und oben nach unten)

tobias-mma-r27 DFC2xA-0025-503-A-002

Asset: 01.7947753701.0001.20 - Group: ALL_DRIVES
Route: C:11740/DESTINATION/0/0

u Eindeutiger PROFINET-Name oder Gerate-Signatur und Gerate-ldentifikation.
Eindeutige Seriennummer des Gerats (Asset-ID) und Gruppe, der dem Gerat zugewiesen ist.
Netzwerk-Route fir die Kommunikation mit dem Gerat

E Statistische Werte zum letzten Lesezugriff

Bei den Geraten, fir die eine Scope-Aufzeichnung konfiguriert ist, sind folgende Daten angeben (von
links nach rechts und oben nach unten)

tobias-mma-r27 D )025-503-A-002

u Eindeutiger PROFINET-Name oder Gerate-Signatur und Gerate-ldentifikation.
Eindeutige Seriennummer des Gerats (Asset-ID) und Gruppe, der das Gerat zugewiesen ist.
Netzwerk-Route fur die Kommunikation mit dem Geréat.
Status der Scope-Aufzeichnung (u. a. Zustand, Trigger, Daten)

Datenzahler fir die Datenerfassung

o] o]

Statistische Werte zur letzten Datenerfassung
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3.1.2 MOVI-C®/ MOVI-C® Vorgangergerite

0 KG

C

Q
[o1]

SEW-EURODRIVE GmbH

y Q@

In den Meniis MOVI-C® und MOVI-B| (MOVI-C® Vorgéngergerate) erfolgt die Verwaltung der
entsprechenden Gerate bzw. Gerate-Optionen sowie das Hinzufligen und Konfigurieren der
dazugehdrigen Gerategruppe, Container und Vorlagen.

SmartDataCollector

k. MOVI-C

Devices  Groups  Containers  Templates  Preview

Device Management @

Device
tobias-mtech-senbrd-2 m

0

tobias-mma-

tobias-uhx65-48)

‘tobias-DCA-

(v)

ﬂ Beim Netzwerk-Scan erkannte und Ubernommene Geréte / Gerate-Optionen mit:
- Eindeutigem PROFINET-Name oder Gerate-Signatur
- Eindeutige Seriennummer des Gerats (Asset-ID) und aktueller Gerateverfligbarkeit
- Netzwerk-Route fiir die Kommunikation (IP-Adresse, EtherCAT®/SBusPLUS-Adresse, Adresse
der Gerate-Optionen)

Auswahlen von Geraten zur Weiterverarbeitung

Zuordnung hinsichtlich /Anlagenebene|, Applikationstyp und Geritegruppe

Bearbeiten oder Loschen eines Geréats
Funktionen zum Filtern der angezeigten Gerate bzw. Gerate-Optionen
Einrichten und Starten des Netzwerk-Scans

Uberpriifen der Gerateverfligbarkeit (online / offline)

zjof-]mjofojo

MenU mit Funktionen zur Weiterverarbeitung
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4

Ziele

Einstellungen und Datensicherung im DriveRadar®
SmartDataCollector

Sie kdnnen

= auf Werkseinstellung zurlicksetzten

=  Daten sichern und Vorlagen laden

=  eine Werksvorlage erzeugen und laden

Um Inbetriebenahmezeiten einzusparen, gibt es verschiedene Moglichkeiten, welche die Einstellungen
des DriveRadar® SmartDataCollectors Ubernehmen. Die grundlegenden Mdglichkeiten zum Im- und
Export werden im Folgenden beschrieben.

Auf Werkseinstellung zuriicksetzen

SEW SmartDataCollector

& Settings

Dashboard

I] E General Backup Plant  Identifiers  Data analysis Extended License  System
=%

vl o Action on closing the app ®

‘ Terminate

<

‘ Background mede

Language
Select the display language of the user interface.

Eepcans ‘ English - English

2
w

Tools

Data collection —
<

Check internet connection and notify user

External state changes of a data container by RPC or AP are displayed on the dashboard.
Allow managing devices in EtherCAT® configuration mode

The internal route of an inverter changes if, in the EtherCAT® control, you switch from configuration mode to operating mode. Therefore, only devices in EtherCAT® operating mode are supplied by the

device scan.

n Factory settings

Reset your settings to devlivery state.

a [4 Reset to factory settings n

Scttings

Wechseln Sie zum Menu Einstellungen
2] ofinen sie die Registerkarte

EI Unter Werkseinstellung kodnnen Sie durch Klicken auf den Button Auf Werkseinstellung|
zuriicksetzen| die Werkseinstellung laden. Alle aktuellen Einstellungen werden gel6scht
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Einstellungen und Datensicherung im DriveRadar® SmartDataCollector n

Datensicherung

Import von Voreinstellungen

Die Funktion \Import von Voreinstellungej importiert automatisch beim Programmstart oder manuell
durch das Anklicken einer Schaltflache, alle Konfigurationsdateien aus dem Voreinstellungsverzeichnis
(Standard-Pfad: C:\ProgramData\SEW\SmartDataCollector\preset).

1. Export-Datei in das Voreinstellungsverzeichnis ablegen

| M < | preset - O X

Home Share View - o
Cut Y New item ~ & [Ed open Select all
* : v] B

Wi Copy path TJ Easy access ™ Edit Select none
Move Copy Delete Rename New Properties
to to - folder M

Pin to Quick Copy Paste

access _‘] Paste shortout

@ History EF Invert selection

Clipboard Organize New Open Select
«— v 1 > DELT01893 > Windows (C:) > ProgramData > SEW > SmartDataCollector > preset v ) Searchpre. R
~
WorkbookDataSDC R Name Date modified Type Size

OrEER cabl-2cB A aeceedy I i Export_MOVI-C_DeviceGroups DELT01893_24-08-14-1..  8/14/2024 2:46 PM JSON File 22KB I

Other_Data

Telemetry_Data v u
1 item ==

u Im Beispiel werden vorkonfigurierte Gerategruppen eingefligt

2. \Voreinstellungen importieren
SEW SmartDataCollector

£ Settings n

Dashboard

General Backup Plant  Identifiers  Data analytics Extended License  System

Preset Import

The Preset Import feature loads all configuration files automatically which are placed inside the preset folder. Loaded configurations are saved inside the SDC database and corresponding source files are
deleted to prevent duplication. Details on the Preset Import feature can be found in the manual or documentation.

Preset folder: C\ProgramData\SEW\SmartDataCollector\preset

v
> Load files from preset folder B

Backup and restore ———

Endpoints

£2
N Backup of program settings

Tools L 2
= Export current settings and the complete SmartDataCollector configuration to a file.

[% Backup settings [% Restore settings

Navigieren Sie im Menu [Einstellungen| zum Register Datensicherung

IZI Aktivieren sie den Hacken|, um das Voreinstellungsverzeichnis
C:\ProgramData\SEW\SmartDataCollector\preset beim Start automatisch zu laden

EI Durch Klicken auf Lade Voreinstellungen aus Verzeichnis| kann das Laden manuell gestartet
werden. Nach dem Ladevorgang wird das Voreinstellungsverzeichnis wieder geleert
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4  Einstellungen und Datensicherung im DriveRadar® SmartDataCollector n

4.2.2

Backup und Wiederherstellung der Programmkonfiguration

Die Software bietet die Moglichkeit die gesamte Programmkonfiguration zu exportieren bzw. zu
importieren. Somit kdnnen samtliche Konfigurationen abgespeichert und ggf. zu einem spaten Zeitpunkt
wieder geladen werden.

1. Backup erstellen
SmartDataCollector

Application configuration

Select the components of the configuration to export. The selected components of the
configuration will then be written to a file.

Components of the configuration

~

~

~ )| OPC

T (ki
~

~

Additional options

Remove all of the assigned device groups and devices from containers

Remove assigned endpoints from containers

Description of backup content @

==l |

Navigieren Sie im Menu Einstellungen zum Register Datensicherung

El Klicken Sie im Bereich Backup und Wiederherstellung auf |Datensicherungseinstellungej >
Das Dialogfenster Programmkonfiguration mit Optionen fir den Export wird gedffnet

E Nehmen Sie entsprechend Ihrem Vorhaben eine Auswahl im Dialogfenster vor. HINWEIS: Die
verfligbaren Bereinigungs-Optionen I6schen lediglich die Verknipfungen von Containern zu
Gerategruppen, Geraten und Endpunkten. Die Gerategruppen, Gerate und Endpunkte selbst sind
jedoch enthalten

E Klicken Sie auf zum Speichern ihrer Programmkonfiguration. Die Konfiguration kann
anschlieBend am gewiinschten Speicherort als JSON-Datei abgelegt werden
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4 Einstellungen und Datensicherung im DriveRadar® SmartDataCollector

2. Backup wiederherstellen

SmartDataCollector

o~ a Settlngs n Application configuration

Dashboard

I] General Backup Plant Identifiers

=

Select the components of the configuration to import. The imported configuration will

overwrite the current configuration.

Preset import e 7 % S . s e e . >
Components of the configuration

The preset import feature automatically imports are saved to the SDC database and

the original configuration files are deleted from ti v 0 re.

Preset folder: C:\ProgramData\SEW\SmartDataCo
~

v

> Load presets from folder

Backup and restore

v

Endpoints

£2
N Backup of program settings

Tools

Export current settings and the complete SmartD:

Additional options

Remove all of the assigned device groups and devices from containers

E Remove assigned endpoints from containers

Description of backup content @

% Navigieren Sie im Menu Einstellungen zum Register Datensicherung

; E’ Klicken Sie im Bereich Backup und Wiederherstellung auf Einstellungen wiederherstellen >

e Der Datei-Browser zum Auswahlen der Import-Datei wird gedffnet. Navigieren Sie zur

= gewunschten Import-Datei, 6ffnen Sie diese

L; E‘ Erneut 6ffnet sich das Dialogfenster Programmkonfiguration — dieses Mal mit Auswahloptionen fir
0 den Import. HINWEIS: Die verflgbaren Bereinigungs-Optionen I6schen lediglich die

g Verknupfungen von Containern zu Gerategruppen, Geraten und Endpunkten. Die Gerategruppen,
= Gerate und Endpunkte selbst sind jedoch enthalten

:u: E‘ Klicken Sie auf -> Die Programmkonfiguration wird importiert und angewendet

=

>

Produkttraining 07.01.2025



5 Einbindung ins Netzwerk und Gerate-Scan

5 Einbindung ins Netzwerk und Gerate-Scan

Ziele Sie konnen
= einen Gerate-Scan durchfuhren
= Gerate zur Datenerfassung hinzufiigen

5.1 Voraussetzungen fiir den Gerate-Scan
1. Konfigurieren der Netzwerkadresse des Engineering PCs
I Net [
T % > Control Panel > Network and Internet > Network Connections v Q| SearchNe.. P
Organize v Disable this network device Diagnose this connection Rename this connection View status of this mnn Change settings of this connection = - in | 0
— Bluetooth-Netzwerkverbindung — Cisco AnyConnect VPN Connection - Ethernet 2 - Mobilfunk
L\,! Not connected L-.,! o cusew L\,!‘ Nicht identifiziertes Netzwerk L--.,"' Not connected
x 9 Bluetooth Device (Personal Area @ C(isco AnyConnect Virtual Miniport... & Intel(R) Ethernet Connection (22) | K dﬂ DW5930e-eSIM Snapdragon X55 ...
}; Etl o § Ethernet 2 Pro es X Internetprotokoll, Version 4 (TCP/IPv4) Properties X
General Networking Authentication Sharing General
Connection Connect using You can get IP settings assigned automatically if your network supports
o this capability. Otherwise, you need to ask your network administrator
IPv4 Connectivity: Mo network access @ Intel(R) Ethemet Connection (22) 1215-LM for the appropriate IP settings.
1Pv6 Connectivity: No network access
Media State: Enabled Configure.. () Obtain an IP address automatically
Duration: 00:23:51 This connection uses the following items: AN (®) Use the folowing IP address:
Speed: 1.0 Gbps [=] ] —
F p ) EE Client fur Microsoft-Netzwerke Q) IP address: 10 . 58 .230 . 100
o W B8 Datei- und Druckerfreigabe fiir Microsoft-N L——
etails... h
T Subnet mask: 255 .255.252. 0
= S —
¥ . Intemetprotokall. Version 4 (TCP/IPv4) Defauit gateway: 0.5 .230. 1
"L MICroson-MUIplex0rprofoK ol Tur Netzwerkadapter —_—
Activity M 4 Microsoft-LLDP-Treiber Ahbnin DNE corver addrace » atical
." [0 4 Intemetprotokoll, Veersion & (TCP/IPvE) v LIS 3erver acdres atome iy
Seat = Received < > (®) Use the following DNS server addresses:
] -
Bytes: 302,235 340,604 Install... ninstal Preferred DNS server: A | E
Description Alternate DNS server: 5 5 -
TCP/IP, das Standardprotokoll fur WAN-Netzwerke, das den
GD'SENE DT Datenaustausch Uber verschiedene, miteinander verbundene [vaid
Netzwerke emégicht validate settings upon exit %y
Cancel
=""For the networks you connect { “

View hardware and connection prg 0K Cancel

H

Offnen Sie die Windows-Netzwerkverbindungen und klicken Sie mit Doppelklick auf den

verwendeten Netzwerkadapter, hier
Bearbeiten Sie die Eigenschaften des Adapters
Wahlen Sie |Internetprotokol| Version 4 (TCPIin4)\ und klicken sie auf Eigenschaften

Wahlen Sie eine IP-Adressen Einstellung passend zum Subnetz des Anlagennetzwerks. Fur
die SEW Standard-IP Einstellung 192.168.10.4 ware eine IP-Adresse mit 192.168.10.x passend.

(2] [e][][S]

Ubernehmen Sie die Einstellungen mit/OK|
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2. Priifen der Verbindung mit ,,ping“-Befehl

§ Command Prompt - u] S

Der Engineering-PC bendtigt Zugriff iber folgende Ports auf das Maschinen-Netzwerk:
= Internet Control Message Protocol (ICMP) = device ping

= TCP/UDP (Port 300) > MOVILINK / Datastream

Prifen Sie gegebenenfalls die Einstellungen der Firewall.
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5.2 Gerate-Scan durchfiihren

1.

[ [2][e][][2]

Konfigurieren des Gerate-Scans
SmartDataCollector

Device scan

Network interface for device scan

Configure the network interfaces of this computer to connect to devices in the industrial network.

Network adapter for communication Response timeout in ms &
‘ Ethernet 2 (10.58.230.100) ‘
Network protocol type

‘ Ethernet. v ‘ v

Explicit device routes

Explicit device routes help to detect known devices, drives and engines within your plant network. Add additional IP
address routes to scan devices that are connected behind a router or managed switch.

+ Add IP address B + Add multiple IP addresses

Options

Include subcomponents in device scan:

®© cancel [ Save and dose - Startscan

Offnen Sie die Kategorie MOVI-C® oder MOVI-B| und das Register

Wihlen Sie

Wahlen Sie den konfigurierten \Netzwerkadapteri mit entsprechender IP-Adresse (vgl. Kapitel 5.1)

Die Subkomponenten| kénnen fiir den Scan abgewahlt werden, da Sie in der loT-Suite nicht

abgebildet werden kénnen

Uber IP-Adresse hinzufiigen| und Angabe der Ziel IP-Adressen kdnnen auch Gerate im
Anlagennetz gefunden werden, die im Netzwerk hinter einem Router oder Managed Switch liegen

Device scan

Network interface for device scan

Configure the network interfaces of this computer to connect to field devices.

Network interface for communication Response timeout in ms
| Ethemet 3 (10.1.114.86) |
Network protocol type

| Ethemet | V) Use broadcast

Explicit device routes

An explicit device route helps you to discover known devices, drives and engines within your plant network. Add
additional IP address routes to scan devices, which are connected behind a router or managed switch.

+ Add IP address + Add muttiple IP addresses

IP address @
IP address ®

IP address ®

Options

Indude subcomponents in device scan:

> sansn
@ Wahlen Sie , um den Gerate-Scan auszuldsen
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5 Einbindung ins Netzwerk und Gerate-Scan n

2. Gerate-Scan

Device scan

Scanning network and addresses ...

Device found: 7

Scanning address: ETH/10.58.231.118 DS:310 IEC:11740/DESTINATION/0/0/SUBCOMPONENT/1/0

Alle im Netzwerk gefundenen SEW-Geréate werden hinter dem Scanner angezeigt.

3. Auswahl gefundene Gerate

Device scan

Found devices (11)
Select devices you want to watch and work with.

Only fieldbus route

tobias-mtech-senbrd-2 mDx914-0040-5E3-4-T02
01.7917141501.0006.20
ETH/10.58.229.117 DS310 IEC:11740/DESTINATION/0/D

Only engineering route

o KG

tobias-mma-r27 o 0025-5D3-A-002
01.7947753701.0001.20
ETH/10.58.231.118 DS310 IEC:11740/DESTINATION/O/0

“
]

0 ‘
QL L

tobias-uhx65-48V UHXE5A-0-04-NO
0031.032971810030:20
ETH/10.58.231.146 DS310 1EC:11740/DESTINATION/D/D ENGINEERING

mbH

tobias-DCA-1
01.8368193101.0001.24
ETH/10.58 231.146 DS:310 1EC-11740/DESTINATION,/0/O#EC/ 1#INT,/ 1001 /DESTINATION/0/0

10DRIV

tobias-DCA-2 DCA-DSI1xx-0110-L-502
- 01.8368193102.0001.24
ETH/10.58 231.146 D5:310 1EC:117A0/DESTINATION,/0/0#EC/ 1#INT/ 1002 /DESTINATION/0/0

W-EUI

EI Bei MOVI-C®-Controllern sollte immer Feldbus-Route bevorzugen ausgewahlt werden, da hier
automatisch Gerate Uber den Feldbus und den Engineering Port gefunden werden

@ Wahlen Sie die gefundenen Gerate aus dem Scan, die in den DriveRadar® SmartDataCollector
ubernommen werden sollen

@ Ubernehmen Sie entweder die Auswahl mit Auswahl iibernehmen oder alle gefundenen Gerate
mit Alle {ibernehmen|

Die Einstellungen der Firewall im Netzwerk kénnen fur Engineering und Feldbus-Route voneinander
abweichen.
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4. Ergebnis Gerate-Scan
SEW SmartDataCollector

k. MOVI-C

!-‘ Devices Groups Containers Templates Preview
=N

Device Management @ n @ =5 =]

s Plant level = Application type = Groups

tobias-mtech-senbrd-2 MDx914-0040-5E3-4-T02 Conveyor chain_conveyor
01.7917141501.0006.20
ETH/10.58.220.117 DS310 |EC11740/DESTINATION/0/0

tobias-mma-r27 DFC2xA-0025-5D3-A-002 chain_conveyor
01.7947753701.000120 C
ETH/10.58 231.118 D5:310 IEC-11740/DESTINATION/0/0

tobias-uhx65-48V UHX654-0-04-NO horizontal_drive

0031.032971810030.20 LINE
ETH/10.58.231.146 DS310 |EC11740/DESTINATION/D/D

tobias-DCA-1 DCA-DSITxx-0110-L-502 horizontal_drive

T 01.8368193101.0001.24 ONLINE
ETH/10.58.231 11

tobias-DCA-2 DCA-DSIT-0110-1-502 horizontal_drive

"~ 01.8368193102.0001.24 LINE
ETH/10.58.231.146 DS310 IEC-1 1740/ DESTINATION/D/0#EC/ 1#INT/ 1002/DESTINATION/0/D

Far die Auswertung der erfassten Daten in der loT-Suite werden hier die zugewiesenen Metadaten

zu |Anlagenebene, Applikationstyp und Geritegruppe| angezeigt. Die automatische Zuweisung

zu den Standard-Gerategruppen wird nicht aufgefihrt

E’ Die im Scan gefundenen Geréte konnen hier bearbeitet oder werden. Einzelne Geréte

koénnen hier einer Anlagenebene und einem Geratetyp zugeordnet werden

IEI Zudem konnen iber das und die Geriteauswahl mehrerer Gerate bearbeitet und

geldscht werden. Des Weiteren kénnen hiertiber Gerategruppen definiert werden

5. Gerate bearbeiten
SEW SmartDataCollector

Device: tobias-mtech-senbrd-2 @

Device properties ®

Device identification &) Serial number

Device route @

Identification @

Functional location template &
A Fieldbus name & Signature @

This field is read only This field is read only

Plant level @

=

Data analysis @
Application type ®

‘ chain_conveyor Q | = Manage ‘

rotary_table_gear_ring

rotary_table_friction_wheel 'D B save
roller_conveyor

roller_belt_conveyor

belt_conveyor

belt_conveyor friction_plate

«chain_conveyor

multiple_engine_xy

ﬂ Fir die Datenanalyse in der loT-Suite ist der Technische Platz ein wichtiges Metadatum
E Fur die Datenanalyse in der loT-Suite kdnnen die Gerate passenden |Applikationstypen

zugeordnet werden
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Anlegen und Zuweisen von Metadaten: Technischer Platz, Anlagenebene und Applikationstyp m

Anlegen und Zuweisen von Metadaten: Technischer Platz,
Anlagenebene und Applikationstyp

Sie kdnnen

= den Nutzen der Metadaten verstehen

=  Technische Platze anlegen und zuweisen
=  Anlagenebenen anlegen und zuweisen

= Applikationstypen anlegen und zuweisen

Anlagenebenen anlegen

Unter der Anlagenebene kann jedes Gerat in der Anlagenhierarchie verortet werden. Die Anlagenebenen
kénnen der  Anforderungsspezifikation  fiir  die  Fabrikinitialisierung aus  dem
Kundenaufnahmeprozess entnommen werden. Die Definition von Anlagenebenen ist allerdings optional.

1. Einsehen der Anlagenstruktur aus der Anforderungsspezifikation

EURODRIVE

' 0 . s LN S Y AN Y _n|
Requirements specification for factory initializatio
DriveRadar® SmartDataCollector and loT Suite for applications |

System Name System Name System Name System Name System Name "
notes
Level 5 Level 4 Level 3 Level 2 Level 1
‘ Workbook Test setup

‘ Workbook Test setup Controller based

Workbook Test setup Controller based Sorter
Workbook Test setup Direct profinet
Workbook Test setup Direct profinet Conveyor

2. Anlegen der Anlagenebenen

SEW SmartDataCollector

=2 H

Dashboard a Settl ng S E
L

moviee Plant information

General Backup Plant Identifiers Data analysis Extended License System

Plant name

EEAad TFSNOIEVANRIWY.G. 4 8 Syaavi

Plant comment

TANNA . TAVJES,. "o SBARPEN

Plant monitoring -

Plant monitoring checks changes of devices from the device management. The scans are repeated in the configured interval. New devices on other routes are skipped.

Scan interval & Time

‘ Daily v ‘ ‘

System levels @

v Description ®

Offnen Sie das Menii Einstellungen
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Offnen Sie das Register

Klicken Sie im Bereich Anlagenebenen| auf + Hinzufﬁgﬂ - Der Liste mit den Anlagenebenen
wird eine neue Zeile hinzugefligt

[El|

E Fiillen Sie in der neuen Zeile die Felder in den Spalten Name| und Beschreibung aus

Klicken Sie auf die Schaltfliche

3. Zuweisen der Anlagenebenen zu den Geraten

SmartDataCollector

. MOVI-C®

E Devices = Groups Data containers ~ Templates  Preview
-

Lo n'ice Management ® - i BEEe=T [=]

Create group from view
Device System level & Application type Gr
a & o S Delete all devices
tobias-mtech-senbrd-2 MDx91A-0040 Conveyor
01.7917141501.000620 Create group
ETH/10.58.220.117 DS210 IEC:11740/DES
MyPlant_tobias-mtech-senbrd-2_ETH/10. 5210 IEC-11740/DESTINATION/O/O Delete

Selection

tobias-mma-r27 Dr¢ Conveyor Assign application type

Assign to groups

By onoommemio
Sorter

Check online availability

Reset [New] tag

L ® Delete functional location
. 01.8368193101.0001.24
ETH/10.58 731 146 DS310 IEC1 1740/DESTINATION/0/#EC/ 141NT/ 1001 /DESTINATION/0/0 (® Generate functional location

’ a0y

tobias-DCA-2 Dca- horizontal_drive
. 01.8368193102.0001.24
10 IEC-11740/DESTINATION,/0/D#EC/ 14INT/1002/DESTINATION/0/0
\-2_ETH/10:58.231.146 DS:310 IEC 11740/DESTINATION/O/0#EC/1#INT/1002/DESTINATION/0/0

1] offnen Sie im Men MOVI-CS oder MOVI-B| das Register
@ Wahlen Sie in der Auflistung der Gerate die gewlinschten Gerate Uber die Kontrollfelder aus
IEI Offnen Sie das mit den Funktionen zur Weiterverarbeitung

IEI Wahlen Sie im Untermenu den Eintrag |Anlagenebene zuweisen > Das Dialogfenster
Applikationstyp wird angezeigt, in dem die gewlnschte Anlagenebene selektiert werden kann

Da im Rahmen des Workbooks keine Anforderungsspezifikation fiir die Fabrikinitialisierung besteht,
kénnen die Bezeichnungen entweder iibernommen oder beliebig neu definiert werden.
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6.2 Applikationstypen anlegen

0 KG

C

>EW-EURODRIVE GmbH &

S

Dieses Metadatum ist erforderlich, um Scope- und Parameterdaten in der IoT Suite vergleichen zu
konnen. Um eine Vergleichbarkeit zwischen den Daten zu schaffen, ist diese Information unabdingbar
(Apfel # Birnen).

1. Einsehen vorkonfigurierter Applikationstypen und Anlegen neuer Applikationstypen

XV SmartDataCollector

& Settings E

Dashboard

[ General  Backup Plant  Identifiers  Data analysis Extended License  System
=1

movice  Data analytics
E_E Collected data can be processed further in subsequent tools. This software allows to prepare data for data analysis by appending metadata to each device. Application types help data
: scientists to cluster the received data according to the type of implemented industrial application.

. Data analytics mode &
ji Enabled
#£2  Application types ®
PAS
B  Application type ®
workbook_test_application_type
disabled
horizontal_drive
horizontal drive_wheel
orizontal_drive_chain

horizontal_drive_toothed_belt

horizontal_drive_gear rack

lift_drive

lift_drive_rope

lift_drive_gear_rack

III Offnen Sie das Menii Einstellungen
IZI Offnen Sie das Register Datenanalyse
E Neben den mit Tag SEW, gekennzeichneten Applikationstypen kénnen unter

eigene Applikationstypen hinzugefligt werden

Produkttraining 07.01.2025



6 Anlegen und Zuweisen von Metadaten: Technischer Platz, Anlagenebene und Applikationstyp

2. Zuweisen der Applikationstypen zu den Geraten

SmartDataCollector
=& J, MOVI-C®
Dashboard

[‘ Devices Groups Data containers Templates Preview
B

Movi-ce n'ice Management ® ‘ All v ||E‘ 5 Device scan

Create group from view
Device System level Application type * Gr
— & ' = Delete all devices
tobias-mtech-senbrd-2 MDX91A-0040-5E3-4-T02 Conveyor R Y 8
01.7917141501 Create group Selection

MyPlant_tobias-mtech-senbrd- V10, = Deleta

tobias-mma-r27 Conveyor n Assign application type
01.7947753701.0001.20

Assign to groups
Assign to a system level
Check online availability

IV_ETH/10.58.231.146 DS310 IEC 1740/DESTINATION/0/0 Reset [New] tag

. tobias-DCA-1 D o011 ® Delete functional location
. 01.8368193101.0001.
ETH/10.58231.146 DS3' AD/DESTINATION/O/O#EC/1#INT/1001 /DESTINATION/0/0 (® Generate functional location
AD/DESTINATION/D/D#EC/1#INT/1001/DESTINATION/3/D

horizontal_drive

146 DS310 IEC:1 1740/DESTINATION/O/0#EC/ 14INT/ 1002 /DESTINATION/0/0
CA-2_ETH/10.58 231,146 DS310 |EC11740/DESTINATION/D/B#EC/16INT/1002/DESTINATION/D/0

(1] offnen Sie im Men MOVI-C® oder MOVI-B| das Register
IZI Wahlen Sie in der Auflistung der Gerate die gewlinschten Gerate Uber die Kontrollfelder aus
EI Offnen Sie das mit den Funktionen zur Weiterverarbeitung

E Wahlen Sie im Untermenu den Eintrag |Applikationstyp zuweisen > Das Dialogfenster
Applikationstyp wird angezeigt, in dem der gewlnschte Applikationstyp selektiert werden kann

Da im Rahmen des Workbooks keine Anforderungsspezifikation fiir die Fabrikinitialisierung besteht,
kénnen die Bezeichnungen entweder iibernommen oder beliebig neu definiert werden.

Die Zuweisung der Metadaten Anlagenebene und Applikationstyp kann ebenfalls fir alle Gerate einzeln
(vgl. Kapitel 5.2) durchgefiihrt werden, erfordert jedoch meist einen héheren Konfigurationsaufwand.

Technische Platze anlegen

Im loT Suite-Modus muss den Geraten der Identifizierer ,Technischer Platz“ zugewiesen werden. Ziel
ist eine eineindeutige Bezeichnung fur jedes Gerat in der Anlage. Der technische Platz beinhaltet zudem
alle notwendigen Daten zum Gerat, sodass ein Geratetausch erkannt werden kann ohne Datenverlust.

1. Einsehen der Benennungsstruktur aus der Anforderungsspezifikation

EURODRIVE

G 0

Requirements specification for factory initialization
DriveRadar® SmartDataCollector and loT Suite for applications

Will be filled by the CDM key user after creating the CDM factory.

\
Plant structure and Yes One
\mapping required? If yes: Please fill tab "Plant structure”

‘Structure of functicbal Prefix_Main_Suffix — YourPlantName_ProfirIet—Name_SignaturefName
location Example direct fieldbus drive:

Example controller:

Connection type Direct from SDC to SEW cloud [ Forwarding via Customer Cloud
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2. Technischen Platz konfigurieren
SEW SmartDataCollector

& o Settings E

Dashboard

General Backup Plant Identifiers Data analysis Extended License  System

Functional location ®

The functional location is a metadata item that can be assigned to managed devices within this software. If this feature is enabled, an input field for the functional location is displayed in
the device management dialog.

Functional location for MOVI-C®

Functional location mode

© In the loT Suite mode you must use a template for the functional location.

Functional location template

The functional location template can be used to assign the functional location metadata item to managed devices automatically as specified in the template. The template consists of a
prefix, a main part and a suffix, all separated by a delimiter.

Preview (3 Delimiter

Functional location prefix @ Functional location main part @ Functional location suffix @

Plant name Fieldbus name Device route

Functional location for MOVI-B

Functional location mode @

@ In the loT Suite mode you must use a template for the functional location.

Functional location template

The functional location template can be used to assign the functional location metadata item to managed devices automatically as specified in the template. The template consists ¢
prefix, a main part and a suffix, all separated by a delimiter.

Preview & Delimiter

Functional location prefix & Functional location main part & Functional location suffix &
Plant name Fieldbus name Device route

Functional location actions

Perform actions to apply or clear the configured metadata.

& Clear the functional location metadata item from all devices > Assign the functional location metadata item to all devices

Settings

- . Detailed information
User specific text  “where” in the network Mandatory when a SEW controller is
Optional Fieldbus name between the drives and the PLC

Preview @ Delimiter

\ |

Functional location pret 3 Functional location ma. ~ t® Functional location su. - 3
e — — — = —
‘ Plant name Fieldbus name | Device route

Disabled Disabled Custom text for all devices
System level System level Fieldbus name

Hostname Hostname IP address

SDC instance ID SDC instance ID Device signature

Plant name Plant name Device route

Custom text for all devices Custom text for all devices Asset ID

Fieldbus name Fieldbus name

Device name

IP address IP address Device type

L R, WL A — 1|

prefix, a main part and a suffix, all separated by a delimiter.

@ Offnen Sie das Menii Einstellungen
IZI Offnen Sie das Register Identifikatoren
IEI Im IoT Suite-Modus wird das Auswahlfeld Modus fiir technischer Platz ausgegraut und die

Bezeichnung kann ausschlieRlich Giber die unten aufgefiihrte Benennungslogik erfolgen
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E Konfigurieren Sie die Benennung der technischen Platze entsprechend der
Anforderungsspezifikation. Der Konfigurator bietet dabei eine grof3e Variabilitat an
Bezeichnungsmdglichkeiten, um allen Kundenwiinschen gerecht zu werden

EI Klicken Sie auf [Das Metadatum technischer Platz allen Geriten zuweisen
Bezeichnungsschema allen Geraten zuzuweisen

, um das
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7 Anlegen von Gerategruppen

Ziele Sie kénnen
= Gerate-Gruppen nutzen, anlegen und erganzen

Gerategruppen werden zum Strukturieren der Gerate in der Datenerfassung, z.B. innerhalb eines
grof3en Werks, genutzt.

Das Gruppieren der Gerate beispielsweise nach Applikationstyp, Geratetyp oder
Kommunikationsschnittstelle ist insbesondere im Hinblick auf die Datenanalyse empfehlenswert.
StandardmaRig sind bereits Gruppen vorkonfiguriert, die automatisch angelegt und nicht geléscht
werden kénnen (z. B. NEW_DEVICE - alle neuen bzw. noch nicht verwendeten Gerate). Bei einem
Gerate-Scan gefundene Gerate werden diesen Gruppen automatisch zugewiesen.

Die erstellten Gruppen kénnen beim Konfigurieren von Containern als Datenquelle ausgewahlt werden.

1. Neue Gerategruppe hinzufiigen
SEW SmartDataCollector

@ L, MOVI-C®

Dashboard

[‘ ces  Groups  Data containers  Templates Preview
=1

movice - Device Group Management @

[ ] Name + Description

ALL DRIVES Default group for all drives.
O T ———
x ALL DRIVE CENTRAL Default group for centralized drives.
C——:’ MOVIKIT_Velocity_Drive Group for all devices with a specfic MOVIKIT® module. Module name: MOVIKIT Velocity Drive
Q;j

ALL_MOVIKIT Group for all inverters that have a MOVIKIT® module loaded.
T
o NEW_DEVICES Default group for all devices that were found during a network scan and have not been assigned to any other user-defined device group.
o ALL_DRIVE DECENTRAL Default group for decentralized drives.
L .
— ALL PLC_CENTRAL Default group for all centralized controllers.
O ALL PLC Default group for all controllers.
o
o MOVIKIT MOVIRUN _fiexible Group for all devices with a specific MOVIKIT® module. Module name: MOVIRUN flexible
— :

ALL_DCA_DRIVES Default group for all DCA devices.

1

L

) Offnen Sie die Kategorie und das Register

IZI Klicken Sie auf |+ Hinzufligen| um eine neue Gerategruppe anzulegen - Das Dialogfeld

Gerategruppe wird gedffnet
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2. Gerategruppe anlegen

SmartDataCollector

Device group

Group
Name a group and describe its purpose. n

Name @

Lo 4 FU0T WSS &S

Devices (0)

Add devices that form a part of the industrial network to the list below to assign them to the group. E + Add device E

[ | Type ] [F] %  Application type $ Route Actions

No Data

Geben Sie einen und eine Beschreibung flr Ihre Gerategruppe an

El Klicken Sie im Abschnitt Gerate| auf Gerat hinzufiigen > Das Dialogfenster Gerat auswahlen
wird gedffnet und die im Netzwerk gefundenen Gerate werden angezeigt

3. Gerat der Gerategruppe zuordnen

SmartDataCollector

Select device

Device

Select a device to add to a device group.

MDX91A-0040-5E3-4-T02 tobias-mtech-senbrd-2

01.7917141501.0006.20
ETH/10.58.220.117 DS310 [EC:11740/DESTINATION/0/0

DFC2xA-0025-5D3-A-002 tobias-mma-27

01.7947753701.0001.20 C E
ETH/10.58.231.118 DS310 IEC-1740/DESTINATION/0/0

UHX65A-0-04-NO tobias-uhx65-48Y

0031.032971810030.20 E
ETH/1058.231.145 DS310 IECT1740/DESTINATION/D/0
DCA-DSI150¢-0110-1L-S02 tobias-DCA-1
"~ 01.8368193101.0001.24 LINE
ETH/1058231.146 DS310 IECT1740/DESTINATION/D/D#EC/1#{NT/1001/DESTINATION/0/0
DCA-DSI1:0¢-0110-1L-S02 tobias-DCA-2

- 01.8368193102.000124 ONLINE
ETH/10.58.231.146 DS310 IEC11740/DESTINATION/O/0#EC/1# NT/1002/DESTINATION/0/0 n

- Cancel [ Select

E Sollten nicht alle gewiinschten Geréte sichtbar sein, wihlen sie Gerite neu laden|

@ Wahlen Sie die Gerate fur ihre Gerategruppe aus

El Schlieflen Sie mit die Auswahl der Geréate ab
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4. Speichern der Gerategruppe
SmartDataCollector
Device group

Group

Name a group and describe its purpose.

Name ® Description @

Devices (4)

Add devices that form a part of the industrial network to the list below to assign them to the group. + Add device E

B e $  Label 4 Application type Functional location Route Actions

¥ o MyPlant_tobias-mtech-senbrd- S o
B MDX91A-0040-5E3-4-T02 i ::';“ 4 chain_conveyor 2 ETH/10.56.229.117 DS:310 ol 3 ETH/10582
senbrd

IEC:11740/DESTINATION/0/0

MyPlant_tobias-mma-
DFC2xA-0025-5D3-A-002 tobias-mma-r27 chain_conveyor r27_ETH/10.58.231.118 D5:310

IEC:11740/DESTINATION/0/0

01.7947753701.000

ETH/10.58.2
120

MyPlant_tobias-DCA-
4 1_ETH/10.58231.146 DS:310 01.8368193101.000
DCA-DSI1x-0110-1-502 horizontal_drive
IEC:11740/DESTINATION/0/O#EC/1#1 124
NT/1001/DESTINATION/0/0

ETH/10.58.2

MyPlant_tobias-DCA-
g 2 ETH/10.58.231.146 DS:310 01.8368193102.000
DCA-DSI1xx-0110-1-502 horizontal_drive
IEC:11740/DESTINATION/O/O#EC/ 13 124
NT/1002/DESTINATION/0/0

ETH/10.58.2

H) B
Klicken Sie auf

5. Ergebnis Gerategruppe

SEW SmartDataCollector

- L Movi-c®

m Devices = Groups  Datacontainers  Templates  Preview
B

movice | Device Group Management ®

L [ | Name s Description

[ ] MOVIKIT_MultiMotion_Auxiliary_Positioning Group for all devices with a specific MOVIKIT@ module. Module name: MOVIKIT MultiMotion Auxiliary Positioning

* [ ] MyDeviceGroup Device group for Workbook
Endpoints

£2
4

Tools

Meist ist es sinnvoll Gerategruppen aus den definierten Applikationstypen zu erstellen. Um manuellen
Konfigurationsaufwand zu sparen, gibt fiir diesen Anwendungsfall einen Shortcut.

1. Gerategruppe anhand Applikationstyp erstellen
SEW SmartDataCollector
&, MOVI-C®

Dashboard

I] Devices | Groups  Data containers  Templates  Preview
=1

moviee - Device Group Management @ E

| | Name & Description @ Duplicate selection

B  MOVIKIT MultiMotion Auiliary_Positioning Group for all devices with a specific MOVIKIT® module. Module name: MOVIKIT MultiMotion Auxiiar & Delete selection

Remove selected from containers

(K
[ ] MyDeviceGroup Device group for Workbook E

-
Endpoints [% Create groups from application types

£2
/

Export selection
Tools

E‘ Offnen Sie das mit den Funktionen zur Weiterverarbeitung
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IZI Klicken Sie auf den Eintrag |Gruppen anhand Applikationstypen erstellen\ - Fur die
vorhandenen Applikationsgruppen werden Gruppen mit den zugeordneten Geraten angelegt und

SEW

IRCORIVE

mE

Dashboard

k.

MOovI-Ce

Endpoints

2
w

Tools

in der Auflistung im Register

Ergebnis Gerategruppe

L. MOVI-C®
Devices Groups Data containers Templates
Device Group Management ®

[ ] Name

MOVIKIT_MuttiMotion_Auxiliary_Positioning

]
[ ] MyDeviceGroup
]

APP_chain_conveyor

[ | APP_horizontal_drive

angezeigt

SmartDataCollector

Preview

Description
Group for all devices with a specific MOVIKIT® module. Module name: MOVIKIT MultiMotion Auxiliary Positioning
Device group for Workbook

Generated group for all devices with the same application type: chain_conveyor

‘Generated group for all devices with the same application type: horizontal_drive

A =

Produkttraining

07.01.2025



8

8 Anlegen von Endpunkten

Ziele

© SEW-EURODRIVE GmbH & Co KG

W

Anlegen von Endpunkten

Sie kdnnen
=  Endpunkte sowohl im Standalone- als auch im loT Suite-Modus anlegen

1. Neuen Endpunkt hinzufiigen
SEW SmartDataCollector

Endpoints

L
MOVI-C®
Title s Type

Default Library Endpoint

Azure Blob Storage
18bbeedf-b22b-46cd-3edb-ebcebel1fe5e

OPC UA

Endpoints

pis

Tools

Offnen Sie die Kategorie
EI Unter kann ein neuer Endpunkt angelegt werden

+ Create E

Klicken Sie jedoch alternativ auf Bearbeiten, um den voreingestellten Endpunkt zu konfigurieren.
Die Nutzung dieses Endpunkts hat den Vorteil, dass die Standard-Container bereits mit diesem

verknUpft sind

2. Lokalen Endpunkt konfigurieren
SEW SmartDataCollector

=8 Endpoint configuration @

Endpoint title Endpoint ID

Dashboard
Endpoint type Comment
‘ Local file system or network v

File system configuration

Folder base path

Information: The specified path needs to have permissions for the user [Everyone] or for the user [Netv B rvice].

Storage period Maximum amount of data
Endpoints ‘ B Dt ‘

£2 5
Rl - |

Tools
File name template

GB

n 4 |

Define a template for generating file names for the stored events. You can use both fixed character strings as well as variables, which are described below. If the template for the file name

does not contain a GUID variable, the GUID variable will be added to the file name automatically.

Template for the file name

Default : $(DATE) $(TIME) $(NUM)_$(GUID)

Options

Compress published data as ZIP archive

Debug information

SDC_ID: 0f491454-eab1-4c87-8e26-e3d8d64daf78
Path : C\WorkbookDataSDC/0f491454-eab1-4c87-8e26-e3d8d64daf78/Telemetry_Data/

_$(GUID)

EI Da der voreingestellte \Default Library Endpoint\ bearbeitet wird, ist der Titel nicht bearbeitbar.

Ansonsten wird hier der Endpunkttitel vergeben

Jedem Endpunkt wird automatisch eine zugeordnet
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Konfigurieren Sie den Endpunkttyp auf |Loka|es Dateisystem oder Netzwerk\

Geben Sie unter einen lokalen Ordnerpfad an

Um eine zu grol’e Datenmenge am Endpunkt zu vermeiden, werden eine maximale
Speicherdauer und DatengréfRRe festgelegt, welche beliebig angepasst werden kénnen. Wird die
maximale Datengrofie Uberschritten, werden die altesten Datensatze automatisch geldscht

Sie den Zugriff auf den Endpunkt - Der erfolgreiche Zugriff wird mit einer Meldung
angezeigt. Zudem wird am Speicherort ein Ordner mit einer Testdatei angelegt

Sie den Endpunkt - Alle erforderlichen Verzeichnisse werden im Endpunkt angelegt

Qe [  ElR

Alternativ zur Werksvorlage, kdnnen die Dateinamen nach eigener Vorlage generiert werden. Die
verfligbaren Variablen werden mit Klick auf die Schaltflache |?| beschrieben

Beenden sie die Konfiguration des Endpunkts mit

3. Ergebnis lokaler Endpunkt

=]

SmartDataCollector

# Endpunkte

Dashboard

Alle

ke
Movi-ce + Erstellen E
:

Typ

Default Library Endpoint

Lokales Dateisystem oder Netzwerk
18bbeedf-b22b-46cd-3edb-ebcebel1fe5e

Neben dem lokalen Endpunkt kdnnen die Daten ebenfalls an einen HTTP(S)-Endunkt, eine InfluxDB-
Datenbank oder einen Azure Blob Storage gesendet werden. Letzterer Endpunkt ist fir den loT Suite-
Modus erforderlich.
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) SEW-EURODRIVE GmbH & Co KG

©

1. Endpunkt im loT Suite-Modus

SEW

mo

Dashboard

k.

MOvi-Ce
1
MOVI-B
L1l
[1]

OPC UA

o

Settings

SmartDataCollector

Endpoint configuration ®
Endpoint title Endpoint ID

Endpoint type ~ Comment

‘ Azure Blob Storage

This endpoint is used exclusively to transmit data to loT Suite.

Azure Blob

Connection string or SAS URL for Azure Blobs

Blob container name

> Initialize endpoint B

File name template

Define a template for generating file names for the stored events. You can use both fixed character strings as well as variables, which are described below. If

the template for the file name does not contain a GUID variable, the GUID variable will be added to the file name automatically.

Template for the file name
Default : $(DATE)_$(TIME)_$ (NUM)_$(GUID)

Proxy

A proxy server can be used to provide internet access. Select a proxy configuration.

Proxy Type
Network and firewall information

A faulty network configuration or firewalls can prevent a connection to the internet. Please ensure that you permit an internet connection to the Azure
storage domain and the pertinent IP addresses.

Azure storage domain : psew.blob.core.windows.net

Azure storage IP addresses :

Azure Storage Network Security:

Options
i 4

Required for loT Suite.

Debug information

SDC_ID: 0f491454-eab1-4c87-8e26-e3d8d64daf78
Path : /0f491454-eab1-4c87-8e26-e3d8d64daf 78/ Telemetry Data/

u Im loT Suite Modus andert sich der Name des voreingestellten Endpunkts auf |IoT Suite Upload\

Endpoint. Die Endpunkt-ID bleibt jedoch unveréndert

Geben Sie die Zeichenfolge an, welche die Azure-Blob-Adresse und die
Authentifizierungsinformationen enthalt. Aus Griinden der IT-Sicherheit wird grundsatzlich
empfohlen, eine zu verwenden. Nach Eingabe wird der Blob-Containername|
automatisch ausgefiillt

(][] [~]

Sie, ob der Zugriff auf das gewahlte Speicherziel méglich ist

Mit Endpunkt initialisieren| legen Sie alle erforderlichen Verzeichnisse im Endpunkt an

Klicken Sie auf die Schaltfliche
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9 Anlegen und Nutzen von Parameter-Containern

Ziele Sie kénnen
= Parameter-Container nutzen, anlegen und erganzen

Unter einem Daten-Container wird eine Voreinstellung verstanden, die eine Liste an Geratedaten enthalt.
Im Container werden die von Interesse stehenden Geratedaten mit bestimmten Geraten verknUpft und
an einen bestimmten Endpunkt verschickt.

Es gibt 2 verschiedene Typen von Daten-Containern: Zum einen den Parmater-Container und zum
Anderen den Scope-Container. Ersterer sammelt Gerateparameter — meist in Form von Istwerten oder
KPIs (Key-Performance-Indicators). Der Scope-Container hingegen nimmt die Parameter lber einen
definierten Zeitbereich auf (= Zeitsignal).

9.1 Anlegen von Parameter-Containern

1. Neuen Container hinzufiigen

SEW SmartDataCollector
== L, MOVI-C®

Dashboard

[ Dev n Groups Data containers  Templates Preview
=1

Movi-ce Container Management @ All data containers

E,-g. Name Enabled ¢+ Type Analysis Version 4  Datavolume

MOVI-B .
DeviceVitality_TxHour_lnverter_Main — Parameter

\ ) Device Vitality 3.01 518 KB
?i! Of1felc7-b25a-4¢1d-1254-4d85834 113da Cycli:1h

OPC UA Parameter

Cyclic1h

Endpoints

Device Vitality

Parameter

= . -
Cyclic:1d Device Identity 400 Byte

6'\@ Deviceldentity_1xDay_Inverter_Main Parameter
’ ) Device Identity 3.0. 6240 Byte
aB77e02b-4975-40c3-6742-3c8931617d5a = Cyclic: 1d

cope_01_[universal]_Update3hour y Scope
00-438¢-792f.add4edBI52 . 4 Cyclie:3 h

Parameter

Device Vitali
Cydic:1h . 7

Parameter

Device Identity
Cyclic:1d

Parameter

Device Vitali
Cydic:1h . L7

02_[MOVIKIT]_Update3hour \ Scope
494997 -febd-3¢C 89 ¢ Cyclie:3 h

Positioning_02_[MOVIKIT]_Update3hour — Scope
7b-4fa-cida-f84495297bb — Cyclic:3 h

Data volume collected on field level (OT network)

Total data volume from data containers per month
Settings

Data volume per month from active data containers

Offnen Sie die Kategorie MOVI-C® oder MOVI-B| und wihlen Sie das Register Datencontainer

EI Klicken Sie auf # Hinzufiligen um einen neuen Container anzulegen

Produkttraining 07.01.2025



9  Anlegen und Nutzen von Parameter-Containern

Container konfigurieren
2EW SmartDataCollector

[ ~~]
@8 Data container configuration @

Dashboard
Name Identifier (ID)

b _ _Jfecn
Data container description

Eh- e

Data collection @

Configure the type and interval of the data collection for this data container.

Data container type
* N
Parameter b4

Endpoints

Update strategy Update interval ®
2 [ cvi v 4
‘x Cydic | Hours v i

~

Device groups @

Assign groups of devices to this data container to specify the devices, from which to collect data.

Assigned device groups
T
|| MyDeviceGroup

Transmission @

The data collected from the specified devices can then be transmitted to selected endpoints.
’ 4
Collect and publish all parameters separately for each device

Endpoints for transmitting data packages
| Default Library Endpoint - |

Templates

Templates can be used to apply predefined sets of device parameters or scope channels.

Use container template

5
x
O
]
AL
=

e
L
=
o
(=]
o
(o o
—
L

1

=
mw

Collected parameters @ B Totak0 A,

+ Add one ‘ + Add several || =

b Parameter B v Actions

No Data

Geben Sie dem Container einen
Wiahlen Sie den Container-Typ und die Aktualisierungsstrategie zykli
Aktivierung der Option [Container aktivieren, wird der Daten-Container automatisch nach

abgeschlossener Konfiguration aktiviert
Weisen Sie dem Parameter-Container lhre gewiinschte |Gerategruppe zu

Setzen Sie den , um Datenereignisse an den Endpunkt zu Ubertragen. Wahlen Sie ihren
vorher konfigurierten Endpunkt zum Speichern der Datenereignisse aus

n Sie im Paramet i i den Parameter

Produkttraining 07.01.2025




9 Anlegen und Nutzen von Parameter-Containern

3. Hinzufiigen eines Parameters zu einem Container
SEW SmartDataCollector

Parameter - MyParameterContainer

A parameter is described through an index and a subindex and can be attributed with a label and a route.

Parameter index Parameter subindex @

Multiple parameters are available. Choose a parameter from the list below to initialize the text fields above automatically.

Available parameter

Parameter name v

DC link voltage — instantaneous value / Control mode process values

EC]

=

Sie die ausgewahlten Parameter
@ Sie die Konfiguration des Parameter-Containers

Um die Datenlast des erstellten Parameter-Containers abschatzten zu koénnen gibt es in der
Konfigurierung des entsprechenden Containers eine Abhilfe.

4, Abschitzung Datenvolumen Parameter-Container

SmartDataCollector

Use container template

Collected parameters ® Totak 1

‘ + Add one H + Add several ‘E

[ | Parameter s Index s Data type 3 Actions

| | DC link voltage — instantaneous value / Control mode process values 8364.160 Uint32

(B0 ] Lo

Data transfer and volume estimates @

The above configuration will produce the following events and data transmission rates.

d data vol ar k) Data vol 1! d on field level (OT network)
Event size 1.172 KB Data volume per data acquisition cycle 16 Byte
Event rate 0.00 x/s Data volume per month 11 KB

Data transmission rate 0.00 KB/s Data acquisition cycles per month 720 Cycles

C Refresh

Metadata &

Hinweis: Das Datenvolumen kann fur die Modelle im Training abweichen, je nach Anzahl der Umrichter
auf dem Modell bzw. in der Gerategruppe.
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9.2 Nutzen von Parameter-Containern

1. Aktivieren des Parameter-Containers
SEW SmartDataCollector

L MOVI-C®

Dashboard

[ Devices Groups Data containers = Templates Preview
=1

movice | Container Management ® All data containers
[ ] Name Enabled % Type Analysis Version % Data volume

DeviceVitality_1xHour_Inverter_Main Parameter
Oftfe1c7-b25a-4c1d-1254-4d85834113da A Cyclic1h

Device Vitality 3.041 518 KB

DeviceVitality_1xHour_MotorTemperature p ~ Parameter

[ Device Vitality
423dcb4c-9564-469b-245f-2afeT621a141 @ 1h

Deviceldentity_1xDay_DDISlave_DDIMotor y Parameter

. Device Identif .0. 5400 Byte
Endpoints 6d5120d1-7672-4c5F-5d17-d3e099b8331a Ty 2

f@ Deviceldentity_1xDay_Inverter_Main
a877e02b-49f3-40c3-6742-3c8931617d5a

Device Identity .0, 6240 Byte

Basic_Scope_01_[universal] Update3hour
9163913d-0900-435¢-792f-3dd4ed895279 Cyclic:3 h

MyParameterContainer - Parameter
244d706b-2979-4326-e6e2-a7044d73618d Cyclic: 1 h

DeviceVitality_1xHour_DDISlave_Basic y Parameter

{ Device Vitality
2bb9697e-afTc-defa-c132-53fc137cbdda & 1h

Deviceldentity 1xDay_Inverter MOVIKIT Parameter

Device Identity 0. 2160 Byte
4aaBbd15-85f7-488a-c0e9-2cc825b1ab77
S DeviceVitality_1xHour_Inverter_ECover_Brake_Brakecontrol - .
Device Vitality
= 899c7Te4-3058-4679-2476-affee153fecc
S
— -
> Velocity_02_[MOVIKIT]_Update3hour
o
=) 250c7609-a749-4997-febd-3ccT0CT58189

Data volume collected on field level (OT network)

Total data volume from data containers per month

Aktivieren ihren erstellten Container mit dem Schieberegle

E‘ Um weitere Parameter hinzuzuftigen oder Einstellungen zu andern wéahlen Sie das Symbol zum

; Bearbeiten|. Falls der Container nicht mehr benétigt wird, kann er tiber das Symbol zum

© entfernt werden.

SEW-EURODRIVE GmbH
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9 Anlegen und Nutzen von Parameter-Containern m

2. Ergebnis der Datensammlung im Dashboard
SEW SmartDataCollector

as Dashboard

I-l Overview MOVI-C® MOVI-B OPC UA Network
.

MovI-ce Data collection @ All data containers

A MyParameterContainer Last access @ Statistics @
8/12/2024 1:4805 PM 4/0/0/4 4/0/4

Container ID Update strategy  Endpoints Origin C
244d706b-2979-4326-cbe2-aT044d73618d 1 Hours Default Library Endpoint £ User

tobias-mtech-senbrd-2 MDX91A-0040-5E3-4-T02
t: 01.7917141501.0006.20 - Group : MyDeviceGroup

7 DS:310 IEC-11740/DESTINATION/0/0
Functional location - tobias-mitech-senbrd-2_tobias-mtech-senbrd-2.

Endpoints v Parameter

t’\” DC link voltage — instantaneous value / Control mode process values

Tools

: MyDeviceGroup
ESTINATION,/0/0#EC/14#INT/1001/DESTINATION/0/0

Parameter

DC link voltage — instantaneous value / Control mode process values

: MyDeviceGroup
ESTINATION/O/0#EC/1#INT/1002/DESTINATION/0/0

u Der Status der Datensammlung ist am griinen Priifsymbol als aktiv zu erkennen

E An der Statusleiste kann man Folgendes erkennen:

LLetzter Zugriff: 4/0/0/4 — Statistische Werte zum letzten Lesezugriff
Anzahl an Geraten, die:

erfolgreich ausgelesen wurden / die unvollstandig ausgelesen wurden / die offline oder nicht
erreichbar waren / die dem Container zugewiesen sind

Statistik: 4/0/4 — Statistische Werte seit dem letzten Start des Containers|
Anzahl an Geraten, die:

erfolgreich oder teilweise erfolgreich ausgelesen wurden / offline oder nicht erreichbar waren / dem
Container zugewiesen sind

Zusétzlich wird die Container ID
angezeigt

n Durch Betatigung des Plussymbols| vor dem jeweiligen Gerat kénnen die gesammelten Daten
direkt geprtft werden

E Die Datenerfassung kann tber das |Start-Symbol manuell getriggert

, die |Aktua|isierungsstrategﬂ und es werden die zugeordneten

Produkttraining 07.01.2025
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3. Ergebnis der Datensammlung im Endpunkt

| 4 0 = | 244d706b-2973-4326- ebe2-5T044d73618d - o x
I Home = Share  View (2]
| ! & cut B x _I 2 New item ~ I [&f open -+ HH selectall
| = J = Copy path * ] Easy access - | Edit Select none
| Pinto Quick Copy Paste Move Copy Delete Rename  Mew Properties A |

4l [£] Paste shortcut |~ to-  to- 5 folder a2 @History o Invert selection |
! Clipboard Organize New Open Select
| « © 4 > DELTO133 of Windows (C:) > WorkhookDataSDC > 07431454-eab-AcET-8e25-e3dBd64dafTE » Telemetry Data » 244d705b-2079-4326-ebe2-sT044d73615d | <& [Seachzd_ p
Windows A Name Date modified Type Size
| (WorkbaokDalaSDIe I 1/ 24.08.12_12_35_27_25_Tfcd4865561240b5abe500627a7ad88s json 8/12/2024 2:35 PM JSONFla_____ 2 k’nl @
|

0f491454-eab1-4c87-8e26-e3d3d64daf 78 Open
Other_Data u I 37 Edit with Notepad-+

B Edit with PyCharm Community Edition

Telemetry Data

264/706b-2979-4326-¢6e2-aT0M4ATI61: , b >
E& Scan with Microsoft Defender...
Titem  1item selected 393 KB B
S el - - — ey 1 Share -

Open with >

Restore previous versions

Send to >

EURODRIVE - -

Copy

DriveClient : : Create shortcut

Delete

Rename

Properties

Navigieren Sie im Dateisystem zum Endpunkt = Hier C:\WorkbookDataSDC\xxx\
Telemetry Data\xxx

n Die gesammelten Daten liegen am Endpunkt im JSON-Format vor. Um dieses Format lesen zu
koénnen, kann z.B. das Programm Notepad++ mit installierten JSON-Interpreter genutzt werden

50 KG

ambH &

ODI

V-EU

‘ El Markieren Sie die Datei mit der rechten Maustaste und wahlen Sie \Edltleren mit Notepad++|
4. JSON-Datei in Notepad++
[& c\WorkbookDataSDC\0f491454- cab1-4¢27-8e26- e3d28d64daf78\ Telemetry_Data'244d706b-2079-4326-ebe2-a7044d73618d\24_08_12_12_35_27_25_Tfcd4865561240b5abI500627aT... — O x
| Datei Bearbeiten Suchen Ansicht Codierung Sprache Einstellungen Werkzeuge Makros Ausfihren Plugins Fenster 7 + v X
‘ sEHHBELE s DD etk ®% | EE S EERA= ®|EEMN 6
JSON Viewer Panel ' F e B 4N ] = 24_08_12_12_35 27 25 7fcd4265561240b5ab0500627a7ad085 json £ ]
= E 6] (=X 1 _F-49fB-Bdda-394599472010", "libraryHashes":"", "title": "MyParamet
JSON
i sigRsal01 : "RawpPya ITIKR +0Wc7TYabuMyvrokvphvhCTiBdazba 2K ITrSiwin9es 0y TyRE32nslVizzXj
~ -devices {4}
~ -01.7917141501.0006. 20 {4}
‘ ~ -data [1]
: ~ o] {1}
iindex : 8364
ubindex : 160
|
it : "V
+-error ¢ null
- online : false
- route : "ETH/10.58.229. 117 D5:310 IEC: 11740/DESTINATION/0/0"
- assetld : "01.7917141501.0006.20"
-metadata {9}
01794775370 1.0001. 20 {4}
01.8368193102.0001. 24 {4}
-01.8368193101.0001. 24 {4}
-~ timestamp : 1723466127020
- eventTypeUri : "tag:sew-eurodrive.de, 20 19:driveCommc /parameter fv 120, 1,07
containerName : "244d706b-2979-4326-e6e2-a7044d73618d™
- deviceGroup : "MyDeviceGroup™
- topic : “sdc. 244d706b-2979-4326-e6e 2-a7044d 736 18d. MyDeviceGroup DELT0 18937
-metadata {21}
-structureInformation {2}
< >
| JSOM.devices.01.791714150 1.0006. 20.data[0] .scaledData < >
JSON file length: 4,025 lines: 1 Ln:1 Col:4026 Sel:4025]1 Windows (CRLF)  UTF-8 INS

ﬂ Ein installierter JSON-Interpreter erleichtert die Ansicht

Zahlenwert des konfigurierten Parameters fiir ein Gerat im Daten-Container

Produkttraining 07.01.2025



9 Anlegen und Nutzen von Parameter-Containern m

@ 5. Anlegen und Testen weiterer Parameter
=  Erganzen Sie weitere Parameter zu ihrem selbst erstellten Container:
Parametername Parameterindex
Kuhlkérpertemperatur 8312.5
Istdrehzahl 8364.47
Fehlercode / Fehlerspeicher 8341.1
(++) (++)

=  Wahlen Sie einen Parameter aus MOVISUITE® und fligen Sie ihn hinzu

=  Vergleichen Sie die Anzeigeformate des DriveRadar® SmartDataCollector mit der Darstellung der
Parameter in MOVISUITE®

= Vergleichen Sie das vom erweiterten Parameter-Container erzeugte Datenvolumen

Produkttraining 07.01.2025
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SEW-EURODRIVE GmbH

Standard-Container mit Beispiel anhand Device Identity

Sie kdnnen
= den Nutzen von Standard-Container nachvollziehen
=  Standard-Container nach Device Identity, Device Vitality und Basic Scope unterscheiden

] mit Standard-Container arbeiten

Der DriveRadar® SmartDataCollector bietet die Mdglichkeit Bibliotheken zu installieren (vgl. Kapitel 2.1
und 2.2). Die Bibliothek DriveRadar® SmartDataCollector General Library stellt fiir bestimmte Use
Cases vorkonfigurierte Container und Container-Vorlagen (im Folgenden "Standard-Container"
genannten) zur Verfigung. In diesen Standard-Container sind die entsprechenden Parameter oder
Aufzeichnungskanale (mit beispielhafter Scope-Konfiguration und beispielhaftem Scope-Trigger), das
passende Aktualisierungsintervall sowie die relevanten Gerategruppen und Endpunkte konfiguriert. Nach
dem Installieren der Bibliothek kénnen die Standard-Container ohne zuséatzlichen Konfigurationsaufwand
in der Software direkt verwendet werden. Bei Bedarf ist auch eine weitere Anpassung der Container in

der Software maglich.

Unterteilung der Standard-Container in 3 Kategorien

1) Device Identity

) Device Vitality

) Dynamic Data (nur im Stand-alone-Modus)
)

Default Scope

Parameter Container

Update 8x day

=
=)
o
45
=
-
a
-
©
o

o
=]

Device \ | Default
Vitality ‘

Oy —

Fir MOVI-C® und MOVI-C® Vorgéngergerate gibt es Standard-Container mit vergleichbaren Funktionen.

Device Identity — "Wer bist du?"

Standard-Container zum Sammeln grundlegender Identitats- und
Eigenschaftsdaten von Geraten fir Asset Management Systeme
und digitale Zwillinge. Durch das Erfassen von Parameter-Daten
wie Seriennummer oder Firmware- und Hardware-Version
konnen alle SEW-Gerate in einer Maschine identifiziert werden.
Abweichungen von Version oder Geratetyp werden durch die
Vergleichbarkeit der erfassten Daten zuverlassig und schnell
erkannt. Da es sich bei den Daten um relativ konstante Parameter
handelt, liegt das Aktualisierungsintervall bei 1x taglich.

07.01.2025
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10 Standard-Container mit Beispiel anhand Device Identity

Device Vitality — "Wie geht es dir?"

Standard-Container zum Sammeln von Parameter-Daten zur
Langzeitiberwachung und Statusanalyse von Gerédten. Die
Standard-Container lesen statistische Werte, Lebenszeit- und
Aktivitatsdaten, Meldungen aus dem Fehlerspeicher sowie
Diagnosedaten aus. Durch die Vergleichbarkeit der erfassten
Daten koénnen Spitzen und Trends aus den Vitalitdtsdaten der
Gerate abgeleitet und dadurch High-Runner- bzw. Low-
Performer identifiziert werden. Zum Gewahrleisten einer
verlasslichen Uberwachung liegt das Aktualisierungsintervall bei
einer Stunde.

Dynamic Data — "Zeig mir Trends"

Standard-Container zum Sammeln haufig bendtigter Parameter-
Daten. Die Daten konnen beispielsweise weiterfiihrenden

Auswertungen bereitgestellt werden und mit
Vorverarbeitungsfunktionen wie der Berechnung von Mittel-,
Maximal- oder Minimalwerten einen héherwertigen
Informationsgehalt generieren. Zudem kénnen im

Anlagenprozess mit der hoheren Aufldsung wichtiger Parameter
aussagekraftige Trends ermittelt werden, die zu einer praziseren
Analyse und letztlich Zustandstberwachung fihren.

Default Scope — "Zeig mir Details"

Standard-Container zum Durchfiihren von Scope-
Aufzeichnungen flr detaillierte Diagnosen nahezu aller Arten von
Applikationen. Die Standard-Container stellen eine einfache und
schnelle Lésung zum Generieren von Scope-Aufzeichnungen
aller Gerate im Netzwerk dar. Die vordefinierten
Aufzeichnungskanéle bieten einen umfassenden Uberblick tber
Effekte, die wahrend der Aufzeichnung in der Applikation
auftreten. Dadurch kénnen z. B. mechanische Probleme in der
Applikation, die Qualitdt der Umrichter- Inbetriebnahme,
Drehmoment- und Stromspitzen in der Bewegung und die Qualitat
des Gleichstroms diagnostiziert werden. Die Standard-Container
kdnnen z. B. eingesetzt werden, um Diagnosen eines
Referenzvorgangs der Maschine unter definierten
Triggerbedingungen  durchzufiihren oder Messung  zur
grundlegenden Visualisierung dynamischer Daten zu erstellen.

cycle 1x hour

Benefits with Device Vitality

= Find spikes in switching operations,

efficiency values

= Optimized diagnostic data
= Show trends in all vitality data of a device
= Fault history

= compare devices vitality to find high

runners, low performers

Statistics Lifetime / Fault diagnostics
Effectivity memory

o
2
3
o £
L)
>
(O
[}
>
[}

Benefits with Default Scope

= Diagnostic of a reference process of the
machine under defined trigger conditions

= Measurement for a basic visualization of
dynamical data based on graphical screens

= Detailed insight for fast process parameters

= For 90% of the applications a first detailed
diagnostic is possible without
commissioning

speed current torque Utilization DC Link Active
power

Hinweis: Samtliche aktuellen Informationen zu den Standard-Containern finden Sie im Handbuch
DriveRadar® SmartDataCollector General Library — Standard-Container fiir DriveRadar®-L6sungen

Produkttraining
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iner mit Beispiel anhand Device Identity

10.1 Praxisbeispiel: Device Identity-Container

1. Container filtern

SEW

|- =]
Dashboard

b

MOovI-C®

Endpoints

R

Tools

e 1]
2]

1

0 KC

>EW-EURODRIVE GmbH &

S

SmartDataCollector

k. MOVI-C®

Devices Groups Data containers  Templates Preview

Container Management ®
[ ] Name & Enabled % Type *

Deviceldentity_1xDay_Inverter MOVIKIT p Parameter
43a8bd15-85f7-488a-c0e9-2ccB25b1abT7 . Cydlic 1d

Deviceldentity_1xDay_DDISlave_ DDIMotor — Parameter
6d5120d1-7672-4c5F-8d17-d3e099b8331a : Cydlic: 1d

Deviceldentity_1xDay_Inverter_Main y Parameter
aB77e02b-493-40c3-6742 617d5a N Cydlic: 1d

Data volume collected on field level (OT network)
Total data volume from data containers per month

Data volume per month from active data containers

Transmitted data volume (IT network)
Total data volume from data containers per month

Data volume per month from active data containers

All data containers

Analysis

Device Identity

Device Identity

Device Identity

e em]s

Version +

301

Data volume v

2160 Byte

5400 Byte

6240 Byte

1734 KB

]

Offnen Sie die Kategorie MOVI-C® oder MOVI-B| und wihlen Sie das Register Datencontainer
Filtern Sie die Container nach [ldentity, um nur Standard-Container der Kategorie Device-ldentity

zu sehen

Der |Auge-Symbol kennzeichnet die eingeschrankte Nutzung des Containers (nur Lese-Zugriff).
Durch Klick auf das Symbol wird die Konfiguration des Standard-Containers geoffnet

Produkttraining
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10 Standard-Container mit Beispiel anhand Device Identity

2. Container Deviceldentity_1xDay_Inverter_Main
ﬁ.ﬂi SmartDataCollector

Dashboard

b

MOVI-C® Data container description

Data container configuration @
Name _Idenliﬂelr (18]

Data collection @
Configure the type and interval of the data collection for this data container.

Data container type
Parameter v
Update strategy Update interval &
Cyclic W | ] Days v ]

Enable data container: The data container collects data.

Device groups @

Assign groups of devices to this data container to specify the devices, from which to collect data.

Assigned device groups |
(AL ORvES | c

Transmission @

The data collected from the specified devices can then be transmitted to selected endpoints.
o
Collect and publish all parameters separately for each device

Endpoints for transmitting data packages
[ Default Library Endpoint - | D

Templates

Templates can be used to apply predefined sets of device parameters or scope channels.
s

Incdluded container templates &

[[devios dentiy - inverter - SEW [ device identity - inverte - customer ] device identity - werter

Collected parameters @ Totak 13

@ | =+ Add one + Add several ==

Parameter $ 4 Datatype

Technology bevel — activated level / Function activation Int32

Device family / Device Label Ernum

Serial number [ Production data B304.1 String8bit

Application level — activated level / Function activation 84382 Int32

o ARSI iRl — SCREHIDN KEY [ FUNCHOs Scivaton .1 SurmaGun

Settings

Alle Einstellungen des Containers sind schreibgeschitzt und kénnen nur gelesen werden. Um
Veranderungen vorzunehmen, ist es mdglich, den Container zu duplizieren und die Kopie zu
modifizieren

E Der Container “Deviceldentity 1xDay_Inverter Main“ ist ein Parameter-Container, der zyklisch
einmal am Tag ausgelesen wird

Der Container ist der Gerategruppe zugeordnet

Der Container mit dem vorkonfigurierten Default Library Endpoint verknipft
Die Eigenschaften der aufgeflhrten Container-Vorlagen werden dem Standard-Container

vererbt. Wird eine Vorlage geandert, werden die Eigenschaften der assoziierten Container
ebenfalls angepasst

Produkttraining 07.01.2025
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E Der Standard-Container enthalt Parameter, die zur Identifizierung von Geraten dienen:
- Seriennummer / Produktionsdaten
- Geratebezeichnung / Customer Label
- PROFINET-Geratename / Feldbus
- Mechanikanbau / Device Label
- Hauptkomponente Hardware-Variantenkennung / Device Label
- Hauptkomponente Firmware 1 — Version / Device Label
- Hauptkomponente Firmware 1 — Release / Device Label
- Applikationslevel — Aktivierungsschlissel / Funktionsfreischaltung
- Applikationslevel — Aktiviertes Level / Funktionsfreischaltung
- Technologielevel — Aktiviertes Level / Funktionsfreischaltung
- Hash-Wert Gerateparametersatz / Parameter-Setup
- Geréatefamilie / Device Label
- Gerateidentifikation / Device Label

3. Container aktivieren

SmartDataCollector

k. MOVI-C®
Devices Groups Data containers = Templates Preview
5]
b Container Management ® All data containers
o Name s Enabled + Type * Analysis s Data volume
Q;j
Deviceldentity_1xDay_Inverter MOVIKIT f ~ Parameter .

I { ) > Device Identity .0. 2160 Byte
— 43a8bd15-85f7-488a-c0e9-2ccBISb1abTT 4 Cydic 1d

= Deviceldentity_1xDay_DDISlave_DDIMotor . Parameter N

(s} { . Device Identity 0. 5400 Byte
o 6d512dd1-7672-4c5F-8d17-d3e099b8331a Cyclic: 1d

Ll

E Deviceldentity 1xDay Inverter_ Main Parameter

o a877e02b-49t8-40C3-6742-3cB931617d5a Cydic 1d

(=]

o

(o o

—

L

1

— AR q . « . . .y . -

o .m Aktivieren Sie den Container “Deviceldentity _1xDay_Inverter_Main” mit dem Schieberegle

>

& 4. Erfasste Daten im Dashboard
SEW SmartDataCollector

Dashboard

I] Overview MOVI-C® MOVI-B OPCUA Network
=]

MOvI-ce Data collection @ All data containers

Deviceldentity_1xDay_Inverter_Main Stati

8/13/2024 3:09:26 PM

Container ID Update strategy  Endpoints Method of analysis  Origin
2877024918403 6742 3c8931617d5a 1 Days Default Library Endpoint  Device Identity @ Library

ias-mtech-senbrd-2 A-0040-5E3-4-T02
1714150 oup : ALL_DRIVES
.58.220.117 D5: "40/DESTINATION/0/0
locat - tobias-1 nbrd- bias-mtech-senbrd-2

PM] Error : Param es not exist on this device
Endpaints

£2
N

Tools

Parameter - Value

Mechanical installation / Device Label Parameter does not exist on thi

Technology level — activated level / Function activation

Main compenent hardware variant ID / Device Label

ﬂ Falls nicht alle Parameter des Containers anwendbar/verfigbar sind erscheint eine entsprechende
Meldung

Produkttraining 07.01.2025
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11.1

Anlegen und Nutzen von Scope-Containern

Sie kénnen
= Scope-Container nutzen, anlegen und erganzen

Nutzen von Standard-Containern

Wie bei den Parameter-Containern gibt es auch fur die Scopes vorkonfektionierte Container fur eine
schnelle und unkomplizierte Datengenerierung.

1. Aktivieren Scope-Container
SEW SmartDataCollector

.. MOVI-C®

m Devices Groups Data containers  Templates Preview
B

movice  Container Management ®

Name % Enabled + Type

Velocity_02_[MOVIKIT] Update3hour Scope
250c76c9-a749-4997-febd-3ccT0CT58189 S Cydlic:3 h

Positioning_02_[MOVIKIT] Update3hour .
8b73¢7d0-8d7b-4ffa-cfda-f8449b29fbbb e ~ Cyclic:3 h

Basic_Scope_01_[universal]_Update3hour Scope
9163913d-0900-438c-792f -add4ed 895279 b 4 Cyclic:3 h

Ext_Positioning_01_[universal] Update3hour V. Scope
Db 18-e074-4C1 2-C59F-T48818b5127 — Cydic:3 h

Ext_Positioning_02_[MOVIKIT] Update3hour
a0c201e7-570a-41ed-5%4-01c69090495¢ Cydlic: 3 h

Positioning_01_[universal]_Update3hour
€38a557c-626e-d4e1c-cb48-f05c9d3d72c2 S Cydlic:3 h

Velocity 01_[universal] Update3hour
822ef56-2be 442f e407-fB46Ef6AT5 R Cydlic: 3 h

StackerCrane_01_[universal] Update3hour
ac3bB09a-4e93-4Mb3-6435-e6b53b5d2b58 Cyclic: 1 min

Data volume collected on field level (OT network)
Total data volume from data containers per month

Data volume per month from active data containers

Transmitted data volume (IT network)

¢ Total data volume from data containers per month

Settings Data volume per month from active data containers

Offnen Sie die Kategorie MOVI-C® oder MOVI-B| und wahlen Sie das Register Datencontainer
Filtern Sie die Container nach der Kategorie
Aktivieren Sie den Container Basic_Scope_01_[universal]_Update3hour

Durch Klicken auf kann die genaue Konfiguration des Scope-Containers eingesehen
und bearbeitet werden

[>][e] [y [2]

Im Unterschied zu den Standard-Containern flir Parameter sind die Container flr Scopes bearbeitbar
und mussen nicht vorerst dupliziert werden bevor sie nach den eigenen Vorstellungen konfiguriert werden
koénnen.

Produkttraining
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2. Eigenschaften des Containers Basic_Scope_01_[universal]_Update3hour

SEW SmartDataCollector

=BE

Dashboard

Data container configuration @
Name Identifier (ID)

b [l i

MOVI-C& Data container description

Data collection® ——————
Configure the type and interval of the data collection for this data container.
Data container type

Scope v
Endpoints

£2
rd

Update strategy Update interval ®

‘ Cyclic

Tools
v

Device groups @ Seconds g -

Assign groups of devices to this data container to specify the devices, from which to collect data.

Assigned device groups

ALL_DRIVES x

Transmission @ —— E —a B " i v U

The data collected from the specified devices can then be transmitted to selected endpoints.
v

Endpoints for transmitting data packages

‘ Default Library Endpoint

III Andern Sie das Update-Intervall im Rahmen der Testzwecke auf die Einheit

ﬂ Der Container sammelt die fir die meisten Anwendungen relevanten Scope-Aufzeichnungen und
ist daher allen Antrieben zugeordnet

Templates

S
L
=
cc
(o]
C:.
cc
=
L
1
=
L

Templates can be used to apply predefined sets of device parameters or scope channels.
~

Included container templates @

| Basic_Scope_01_[universal] J

Scope configuration @

Scope recording ®

Sample rate ® Post-trigger recording ®
l Milliseconds v | | 94%

Application index & Memory optimization

| Standard (0) v ‘ | Enabled: Optimize memory usage

Limit of the number of data points & Recording time (estimate) &

| No limitation: Data points are written into the scope cache until it is full. M. 4096

Milliseconds
Recording channels @ + Add one EI

# Channel name Unit type Data type Actions

1 Actual speed in system units / Control mode process values control cyde (831645) 1/min Int32

Speed controller setpoint speed in system units / Control mode process values control cycle (8316.43) 1/min Int32

Relative apparent current, rms / Control mode process values control cycle (8316.127) % nominal device current Int32

Actual torque in communication units / Control mode process values control cycle (8316.95) % nominal motor torque Int32 D

Total utilization / Actual values output stage monitoring (8312.6) % Uint32

DC link voltage — instantaneous value / Control mode process values control cycle (8316.160) v Uint32

Active power of active drive / Active energy counter (8329.1) Int32
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Alternativ konnen Sie eine vollstandige Scope-Konfiguration aus einer MOVISUITE® MES- bzw.
XML-Datei oder aus einem eingeschalteten Gerét

E Die vorkonfigurierten Kanéle kénnen nicht bearbeitet oder entfernt werden

Trigger settings ®
Trigger delay mode ®
‘ Disabled

~

Channel

‘ Channel 2: Speed controller setpoint speed in system units / Control mode process values control cycle v

Tiggertype N M Reference value [1/min]
‘ AnalogRisingEdge (Analog ) v ‘ N/ :

Channel

‘ Channel 2: Speed controller setpoint speed in system units / Control mode process values control cycle

Triggertype I Reference value [1/min]

‘ AnalogFallingEdge (Analog ) A%

Enable trigger # 3

Trigger conjunction @

(Trigger 1| OR ‘Trigger 2 )‘ v | Trigger 3= Event

Metadata®@ —— > N

Extended information for the data container The following metadata will be transferred within the metadata section of the data event.

Scope hash 3aaf506c119429c030ee33dceelc38f8547b7bff4c4a022cde8684d099455cab
Creation time 8/9/2023, 2:26:05 PM

Last modified at 8/19/2024, 3:44:35 PM

Data container version 6.3.0

Preprocessing function Velocity 01

Analysis type KPI E
o o

E Aktivieren Sie die gewlinschte Anz (max. 3) und geben Sie Uber die daraufhin
eingeblendeten Auswahlfelder den und den an. Im Eingabefeld
Vergleichswert kdnnen auch dezimale und hexadezimale Werte eingegeben werden. Die
hexadezimalen Werte benoétigen dabei das Prafix "0x". Letztlich kdnnen die Scope-Trigger noch
Uber boolesche Operatoren miteinander verbunden werden

E Der Scope-Hash) bildet die gesamte Konfiguration des Containers oder der Container-Vorlage in
einer Zeichenkette ab. Nach dem Andern der Konfiguration kann der Scope-Hash iiber
aktualisiert werden

2] Kiicken Sie auf die Schaltfliche

Der vorkonfigurierte Trigger wird ausgeldst sobald der Antrieb die Drehzahl +/- 200 U/min Ubersteigt. In
diesem Fall wird der Scope-Recorder des Umrichters mit den Scope-Daten beflllt und speichert die
Daten zwischen, bis die Zykluszeit (standardmafig 3 h) erreicht ist. Wird die Triggerbedingung in der
Zykluszeit nochmals erfillt, hat dies keinen Einfluss mehr auf die Ausgabe — der Scope-Recorder des
Umrichters wird nur einmal befiillt. Wird die Triggerbedingung in der Zykluszeit nicht erfillt, werden keine
Daten erfasst.

Der Scope-Hash wird genutzt, um Scopes gleicher Konfiguration miteinander vergleichen zu kénnen.
Werden jedoch die Einstellungen des Antriebsstrangs (bspw. Gber MOVISUITE®) geédndert, kann es dazu
kommen, dass keine Vergleichbarkeit mehr unter den Daten herrscht (Apfel werden mit Birnen
verglichen). Der Scope-Hash enthalt namlich lediglich die Informationen der Scope-Konfiguration. Bevor
mit der Datenerfassung begonnen wird, muss also darauf geachtet werde, dass die Antriebsstrange fertig
konfiguriert sind.

Produkttraining
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3. Handbetrieb des Umrichters mit MOVISUITE®

@ MOVISUITE®standard K ®© & @ o

Projects Contact Language Settings Program
information

Start

New project Last opened projects
O Planning @D Always start with last project

= Workbook.msproj
1 @ From network scan C:\Users\DEPRAFEL\Docum

Labor.msproj

Open project

@ Open...

Offnen Sie ein neues Projekt aus einem Netzwerk-Scan

(=) @) ©)

@ MOVISUITE®standard

Program
information

Contact Language

Communication...

New...

Open Ethernet

Save

Save as Scan settings E
Properties... Scan Ethernet )
@D scn @D 1058229117

@D 1058.231.118 o
Communication...
@D 1058.231.146 i

o KG

“
]

0 ‘
QL L

Ethemnet adspters

CD Bluetooth-Netzwerkverbindung

Network type Scan ﬂ Ethernet Enter new IP address.
:D Ethernet 2

Ethernet o | (X LAN-Verbindung* 1

':D LAN-Verbindung* 2

I WLAN

®

mbH

External EtherCAT® master H

EtherCAT®/SBusPLUS

006

USB

10DRIV

AL Windows network connections

Q Update adapters

W-EUI

Basic settings

Timeout

500 ms

/: 3
DEPRAFEL

.
5 L Apply Cancel

@ Scannen Sie die Gerate lber

E‘ Aktivieren Sie und den entsprechenden Ethernet-Adapter, der im Netzwerkbereich der
Geréate konfiguriert ist (vgl. Kapitel 5.1)

El Bei Netzwerken die Router oder Managed Switches enthalten mussen die Ziel |IP-Adressen| oder
Adressbereiche| explizit angegeben werden

EI Klicken Sie auf die Schaltflache
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@ MOVISUITE® E%  Workbookmsproj Planning
{2 Sean I Configure communi

100% ~ B @ > tobias-mma-r27 4 th Metwork

tobias-mtech-
senbrd-2
oi tobias-mma-r27 tobias-uhx63-48V

@ ¥

IEI Klicken Sie mit der rechten Maustastel auf ihren betrachteten Umrichter und gehen Sie unter
Tools auf Handbetrieb, um den Motor zu starten

Geben Sie den Antrieb im Handbetrieb z.B. mit 500 U/min frei.
Der Antrieb kann weiterlaufen oder wieder gestoppt werden, da die Triggerbedingung bereits erfullt wurde
und die Aufzeichnung des Scopes dadurch bereits erfolgt ist.

4. Ergebnis der Messung im DriveRadar® SmartDataCollector
SEW SmartDataCollector

Nashboard

uverview MOVI-C® MOVI-B OPCUA Network
e g o e e
Movi-ce — Basic_Scope_01_[universal] Update3hour
8/20/2024 1 PM
E."s Container ID Updatestrateqy ~ Endpoints Method of analysis ~ Origin
. 0163913d-0900-438-792f-add4ed895279 2 Minutes Default Library Endpeint ~ KPI 2 User
MOVI-B T e e s
tobias-mtech-senbrd-2 MDX914-004
!i!i! . | 01.7917141501.00C oup: ALL D
/ ESTINATION/0/0

MyPlant_tobias-mtech-senbrd-2_f IEC:11740/DESTINATION/0/0

OPC UA -
iggert | Data : 100 % | Time : 8/20/2024 12:59:34 PM

Endpaints

MyP1 i i 0
‘e Scope : Configuration activated | & Laufend | (w) Trigger: Nicht getriggert | Data : 100 % | Time : 8/20/2024 12:59:38 PM
4

Actual speed in system units / Control  Speed controller setpoint speed insys  Relative apparent current, rms / Contr  Actual torque in communication units  Total utilization / Actual values output
Tools

oup: ALL_DRIVES
IEC:11740/DESTINATION/D/0SEC/1 #INT/1001/DESTINATION/0/0

Wechseln Sie zuriick zum DriveRadar® SmartDataCollector unter Dashboard und MOVI-C®

(o] [=]

Sofern die Zykluszeit des Scope-Containers bereits abgelaufen ist, werden die Daten-Eintrage
angezeigt

IEI Ist die Zykluszeit noch nicht abgelaufen kann das Hochladen der Daten im Scope-Recorder
alternativ Uber das Start-Symbol manuell ausgelést werden
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5. Weiterfiihrende Dateneinsicht

=  Prifen Sie die JSON-Datei der Scope-Messung

Suchen Sie nach dem zugewiesenen Applikationstyp
Suchen Sie nach dem Scope-Hash
Interpretieren Sie wie die Scope-Daten in der JSON-Datei abgelegt sind

6. Standard-Container wieder auf Werkseinstellungen zuriicksetzten

=]
Dashboard

b

MOvi-Ce

SmartDataCollector

Data container configuration ®
NET Identifier (ID) 3G n

Data container description

» Reload template

Data collection ® —

Configure the type and interval of the data collection for this data container.

Data container type

Scope v |
Update strategy Update interval ®

= ]

<

Der Standard-Container kann tiber Auf Bibliotheksstand zuriicksetzten vollstandig
zurlickgesetzt werden

IZI Alternativ kann Uber |Vor|age neu Iaden| nur die Scope-Konfiguration zuriickgesetzt werden. Alle
sonstigen Einstellungen wie der Containername, die Zykluszeit oder die zugewiesenen
Gerategruppen bleiben bestehen

Produkttraining
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11.2 Anlegen von Scope-Containern

Im Vergleich zum Parameter-Container erfordert die Konfigurierung eines Scope-Containers erheblichen
Mehraufwand. Um selbst einen Scope-Container anzulegen, wird empfohlen, einen ahnlichen Scope-
Container zu duplizieren und die Kopie in den Einstellungen anzupassen.

Oft werden Scope-Container fir einen Applikationstyp konfiguriert. Demnach ist es sinnvoll den Scope-
Container der automatisch aus dem Applikationstyp generierten Gerategruppe zuzuordnen (vgl. Kapitel
7).

1. Duplizieren eines Scope-Containers

SmartDataCollector

.. MOVI-C®

Devices Groups Data containers Templates Preview

Container Management ® Al dta contaers v || Q] B

O  Name Enabled ¢ Type Analysis : Versio %] O Duplicate selection

DeviceVitality 1xHour Inverter Main P Parameter . Delete selection
. § . Device Vitality 304
Offelci-b25a-4c1d-1254-4dB58341f3da - Cyclic1h

DeviceVitality_1xHour_MotorTemperature ~ Parameter { i
ty_| _ pe ) ! Demetie [% Export selection
423dch4c-9564-469b-248f-2afe7621a141 = Cyclic:1h -_

Selection
Deviceldentity_1xDay_DDISlave_DDIMotor =~ Parameter

A ) Device Identi .0. 5400 Byte
Endpoints 6d512dd1-7672-4c5F-Bd17-d3e099b8331a - Cyclic:1d y b

tP\q Deviceldentity 1xDay_Inverter_Main Ve Parameter

[ 5 Device Identity 0. 6240 Byte
a877e02b-4978-40c3-6742-3c8931617d5a « Cyclic: 1d

Basic_Scope_01_[universal]_Update3hour
9163913d-0900-438c-792f-add4ed89527% N Cyclic: 3 min

DeviceVitality_1xHour_DDISlave_Basic =~ Parameter

) N Device Vitality
2bb9697e-affc-defa c132-53ic1 37c6dda - Cyclic: 1h

Offnen Sie die Kategorie MOVI-C® oder MOVI-B| und wihlen Sie das Register Datencontainer
EI Sie den Standard-Container, der ihrem ihren Anwendungsfall am ndchsten kommt

IEI Wahlen Sie unter dem die Option /Auswahl duplizieren|

2. Scope-Containers bearbeiten

SEW SmartDataCollector
=2 |, MOVI-C®

m Devices Groups Data containers Templates Preview
Ea

movkes - Container Management @ ARG T ‘ @ E

Name s Enabled + Type Analysis E Version = Data volume +

DeviceVitality_1xHour_Inverter_Main Vs ~ Parameter

k ) -~ Device Vitality
OfifelcT-b25a-4c1d-1254-4d85834113da — Cydic1h

DeviceVitality 1xHour MotorTemperature -~ ~ Parameter
423dcbAc-9564-469b-2487-2afe7621a141 - -~ Cydic1h

Deviceldentity_1xDay_DDISlave_DDIMotor — Parameter
Endpoints 6051240 1-7672-4C51-8417-03e09908331a — Cydic: 1d

t’\e Deviceldentity_1xDay_Inverter_Main . Parameter
aB77e02b-49f8-40c3-6742-3c8931617d5a & Cydic:1d

Device Identity
Tools

Basic_Scope_01_[universall Update3hour Scope
d-0900-438¢-792f-add4ed895279 Cyclic: 3 min

Clone: Basic_Scope_01_[universal] Update3hour
©55158d3-f1fc-48db-bd9b-9adbb2eca032 — Cydic: 3 min

DeviceVitality_1xHour_DDISlave_Basic V. ~ Parameter

Sie den Scope-Container

Produkttraining 07.01.2025
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3. Container-Konfiguration

SEW SmartDataCollector

@8  Data container configuration @
Dashboard

Name | Identifier (ID)
| i

Data container description

Data collecion® ———————

Configure the type and interval of the data collection for this data container.

Data container type

Update strategy Update interval @
f\¢ ‘ Cyclic W | ‘ Minutes v | E

Endpoints

Tools
Enable data container: The data container collects data.

Device groups @ ———— . 4 7 5 U

Assign groups of devices to this data container to specify the devices, from which to collect data.

Assigned device groups ’B

‘ APP_horizontal_drive »

Transmission @ Y SO ’ =

The data collected from the specified devices can then be transmitted to selected endpoints.
V4

Endpoints for transmitting data packages

‘ Default Library Endpoint

Der des Scope-Containers kann frei veréandert werden, z.B. zu MyScopeContaine
Die Aktualisierungsstrategie und das Aktualisierungsintervall kdnnen ebenfalls verandert

werden

Weisen Sie dem Scope-Container die Gerategruppe des Applikationstyps zu, welcher iberwacht
werden soll

5
x
O
]
AL
=

e
L
=
o
(=]
o
(o o
—
L

1

=
mw
)

Templates

Templates can be used to apply predefined sets of device parameters or scope channels.
v

Included container temblates

‘ Basic_Scope_01_[universal] x

Scope configuration @

Scope recording @

Sample rate ® Post-trigger recording ®
‘ Milliseconds Vv | ’ 94%

Application index ® Memory optimization ®

‘ Standard (0) % ‘ ’ Enabled: Optimize memory usage

Limit of the number of data points ® Recordjng tjme (gstimate) B

Milliseconds
L = = = — = A% =
Recording channels ® E

# Channel name Unit type Data type Actions

’ No limitation: Data points are written into the scope cache until it is full. i ‘

1 Actual speed in system units / Control mode process values control cydle (831645) 1/min Int32

2 Speed controller setpoint speed in system units / Control mode process values control cycle (831643) 1/min Int32

3 Relative apparent current, rms / Control mode process values control cycle (8316.127) % nominal device current Int32

EI Entfernen Sie die Container-Vorlage, um unter die vorkonfigurierten Kanéle bearbeiten

zu konnen

Produkttraining 07.01.2025
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4. Scope-Konfiguration

Scope configuration ®

Scope recording @

Sample rate @ Post-trigger recording &

Application index @ Memory optimizatio

‘ Standard (0) A ‘ | Enabled: Optimize memory usage v |

Limit of the number of data points @ Maximum number of data points ®

‘ Strict limitation: Only the specified number of data points is written into the sco... v ‘ X & Calculator
Recording time (estimate) & .
R = I 2

EI Der vorliegende Scope-Container soll in einer definierten |Aufzeichnungszeit| (10 s) und mit einer
fixen Anzahl an Datenpunkten| (2048 > Mindestanzahl an Datenpunkten fir die l1oT Suite)
konfiguriert werden. Hierfiir muss auf [Strikte Begrenzung der Datenpunkte gewechselt werden

@ Wahlen Sie den Taschenrechner

Scope calculator
Calculate the optimum value for the recording duration or the maximum
number of data points.

| Calculate the optimal recording duration

Configuration

Sample rate

Number of data points

Result

Recording duration: 10 Seconds

Information on the scope recorder cache @

IEI Mit dem Taschenrechner kann die Aufzeichnungszeit aus der |/Abtastrate und den
Datenpunkten automatischen berechnet werden

E Klicken Sie auf die Schaltflache
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Recording channels @ B + Add one

Channel name Data type Actions

Int32

Relative apparent current. rms / Control mode process values control cyd ominal device current Int32
Actual torque in communication units / Control mode process values control cycle nominal motor torque Int3;

Active power of active drive / Active energy counter Int32

Actual position in r units (encoder 1) / Encoder 1 1 Int32

Actual position in user units (encoder 2) / Encoder 2 Int32

Current value f Di BitField

Trigger settings @
Trigger delay mode &

‘ Channel 2: Speed controller setpoint speed in system units / Control mode process values control cycle

Trigger type B Reference value [1/min]
‘ AnalogRisingEdge (Analog )}

annel

1

[ cnanner 2: Speed controller setpoint speed in system units / Control mode process values control cycle

Trigger type 9 g Reference value [1/min]

AnalogFallingEdge (Analog )

Channel
‘ Channel sif er units (encoder 2) / Encoder 2

Bit mask [rev] Reference value [rev]

‘ Rising edge (Digital )

Trigger conjunction @

et
x
O
(%]
AL
=]
L
=
o
(=]
=2
(o o
—
(W N]
?' ( Trigger 1| OR |Trfgger2)‘ AND |Trigger 3= Event
[

w

EI Entfernen Sie unerwlinschte vorkonfigurierte und fiigen Sie neue hinzu
IEI Bearbeiten Sie die vorkonfigurierten und fiigen neue hinzu

Klicken Sie auf die Schaltflache
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@

1.

Konfigurierung eines Scope-Containers fiir ein Regalbediengerat

Der Fahrantrieb eines Regalbediengerats (RBG) soll durch einen Scope-Container iberwacht werden.
Hierfur wird eine Referenzfahrt definiert, in der sich das RBG 10 s vorwarts und wieder 10 s rlickwarts
bewegt. Dazwischen wird der Antrieb eine Minute lang Uber die Bremse angehalten und das Hubwerk
nach unten gefahren. Die Referenzfahrt wird Uber das Steuerbit DI 06 eingeleitet.

breake
speed 10s T1min 10s
4 ) | |
reference Hoist
ref travel ;ravel d umc\);{f::;gnt
active bit opwalcs P
7 T,
Ay reference
oot travel
e backwards
DI 03
Dl 04
DI 05
11

Metadaten erstellen
Erstellen Sie eine Applikationstyp ,Stacker crane travel drive”
Leiten Sie eine Gerategruppe ab und benennen Sie diese mit , Travel drive device group*

Ordnen Sie dem Antrieb den Applikationstyp, die Gerategruppe und seinen technischer Platz

ZU

Wahlen Sie den am besten geeignetsten Standard-Container fir den Anwendungsfall
Relevante Parameter fiir die Messung sind: Geschwindigkeit, Strom, Drehmoment, Position

und Leistung

Abtastrate: So schnell wie mdglich

Andern Sie die Scope-Konfiguration und die Trigger entsprechend dem Anwendungsfall

Aufzeichnungszeit: 1 min

Trigger: Positive ODER negative Referenzfahrt UND Steuerbit DI 06

Nutzen Sie den Taschenrechner in der Scope-Konfiguration
Stellen Sie fir eine Auszeichnungsdauer von 10 s die maximale Anzahl an Datenpunkten ein

Aktivieren Sie den Container

Starten Sie den Handbetrieb in MOVISUITE® (Lastwechselbetrieb)
Prifen Sie die Ergebnisse im DriveRadar® SmartDataCollector

Produkttraining
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Kennen Sie bereits unser vielfaltiges Angebot fir lhre fachliche Entwicklung?
Scannen Sie den QR-Code oder klicken Sie ihn an:

Online-Trainingskatalog

Praxisnahe Seminare — Direkt auf lhre Bedrfnisse zugeschnitten.
An unseren DriveAcademy® Standorten oder bei Ihnen vor Ort.

Online-Lernangebot

Digitale Lernmaterialien fiir den schnellen Wissensaufbau —
kompakt, interaktiv und jederzeit verfligbar.
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