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Da die Dokumentation auf Grund des derzeitigen Wissensstandes erstellt wurde, kénnen spétere Erkenntnisse
zu unterschiedlichen Aussagen fuihren. Etwaige Fehler in der Interpretation oder der technischen Daten kon-
nen daher nicht ausgeschlossen werden.
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Einleitung

1. Einleitung

1.1. Haftungsausschluss

Der TIA-Baustein ,SEW_MOVI-C_SingleParameterAccess” [FB200] (V1.5) zeigt nur die
prinzipielle Vorgehensweise. Fir fehlerhafte Programmfunktionen und deren Folgen, kann
weder eine juristische, noch irgendeine Haftung ilbernommen werden.

1.2. Wichtige Hinweise

Fur die Einbindung des Bausteins wird eine Siemens SPS S7-1200 oder neuer bendtigt.
Der Baustein ,SEW_MOVI-C_SingleParameterAccess“[FB200] (V1.5) wurde im TIA-Portal
V14, V15 und V15.1 erstellt. Fur dltere Steuerungsmodelle oder Softwareversionen kann
die Funktion nicht garantiert werden.

Der Beispielbaustein umfasst den Lese- und Schreibevorgang fur Einzelparameter.

Die Datenubertragung fur Einzelparameter erfolgt im Big Endian Format und tber die Ein-
und Ausgange "Dataln” und "DataOut".

Der Baustein ,SEW_MOVI-C_SingleParameterAccess” [FB200] (V1.5) ist fur direkte
Adressierung geeignet. Das einstufige Routing fur SBus+ Teilnehmer ist ebenfalls im Bau-
stein enthalten.
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Beschreibung des Bausteins

2. Beschreibung des Bausteins

%FB200
"SEW_ParameterAccess"

— EN

Device_ HwID

SBusPlus
Address
MDD_Axis1/2 Session
ActivateSessio Opened —
-—n Done =—
— Read/Write Busy —
— Service RAM Error =—
Index Status
Subindex ErrorClass
Offset ErrorCode
Dataln DataOut
— StartService ENO —

Am Eingang "Device_HwID" muss die Hardwarekennung des Kommunikationsslaves an-
gelegt werden. Dabei ist es wichtig, die HW-Kennung fir den Kopf des SubModules aus
den Systemkonstanten anzugeben. Diese Adresse kann Uber die Hardwarekonfiguration
des projektierten Gerats ausgelesen werden.

|_.='Z F'-Z'.'_Z'-Z"' Z'Z'.‘"-Z'F'17|

Mame Typ HW-Kennung Verwendet von Kormmentar
& SEW-EURODRIVE-UHX25~PNAO~Port_1_- RI45_(X40) Hw_Interface 276 PLC_1
E SEW-EURODRIVE-UHX25~PNAO~Port_2_- RI45_(X41) Hw_Interface 277 PLC_1
& SEW-EURCDRIVE-UHX25~PNAO Hw_Interface 275 PLC_1
{2 SEW-EURCDRIVE-UHX25~Proxy Hw_SubModule 274 PLC_1
[E SEWEURODRIVE-UHX25-Head Hw_Subliodule 278 FLC_1 ]

"ActivateSession" 6ffnet eine Session auf der Datastream-Ebene. Innerhalb einer Session
kénnen mehrere Datenaustauschvorgange stattfinden. Mit deaktivieren des "ActivateSes-
sion" Eingangs wird auch die gedffnete Session wieder geschlossen. Um Daten austau-
schen zu kdnnen muss eine Session gedffnet werden. Es kénnen nicht mehr als finf Ses-
sions gleichzeitig auf einem Geréat getffnet sein.

Am Eingang "SBusPlus_Address" wird die Adresse des SBus+ Teilnehmers fir das ein-
stufige Routing eingegeben. "MDD_Axis1/2" ist nur bei Doppelachsmodulen zu verwen-
den. Es muss angegeben werden, welche Achse verwendet werden soll. Eine 0 am Ein-
gang ist als Standardeinstellung gegeben und muss bei Einzelachsen auch vorgegeben
bleiben. Bei der Verwendung eines Doppelachsmoduls muss fur Zugriff auf Achse 1 eine
1 am Eingang angegeben werden. Fur den Zugriff auf Achse 2 muss eine 2 tUbergeben
werden.

"Read/Write" gibt an, ob ein Lese- oder Schreibzugriff gestartet werden soll. Bei positivem
Signal an "Service_RAM" wird der flichtige Speicher RAM verwendet. Ist dieser Wert 0
wird der ausgewahlte Wert remanent auf die Achse geschrieben oder vom NV-Speicher
gelesen.

Uber den "Index" und "Subindex" wird die Adresse des Parameters im Gerat an den Bau-
stein Ubergeben.
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2.1.

Beschreibung des Bausteins

Inputs

Fur den Zugriff auf eine Stelle in einem Datenarray wird der "Offset"-Eingang verwendet.
Die erste Stelle im Array hat den Offset 0.

Fur den Schreibvorgang eines Einzelparameters missen die Daten Uber "Dataln" tiberge-
ben werden. Beim Lesevorgang wird dieser Eingang ignoriert.

Der Datentausch muss, nach Eingabe der vorherigen Daten, liber "StartService" gestartet
werden. Bei erfolgreichem Datenaustausch oder sobald ein Fehler aufgetreten ist, wird
"StartService" automatisch zuriickgesetzt.

Uber "Done", "Busy" und "Error" wird der aktuelle Status des Bausteins uibergeben. Bei
erfolgreichem Datenaustausch nimmt "Done" den Wert true an. Wahrend des Vorgangs ist
der Baustein im "Busy"-Zustand. Tritt wahrend des Datenaustauschs ein Fehler auf, wird
"Error" auf true gesetzt.

Die Fehlerauswertung findet Uber "ErrorClass" und "ErrorCode" statt. Bei einem Profinet-
Fehler sind die genaueren Informationen im "Status"-Ausgang zu finden. Genauere Infor-
mationen zu auftretenden Fehlern sind in Kapitel 4 beschrieben.

Nach erfolgreichem Lesevorgang werden die Daten des Einzelparameters in "DataOut”
geschrieben. Bei einem Schreibvorgang ist dieser Wert 0.

Die Eingange des Beispielbausteins sind in der folgenden Tabelle beschrieben.

Parameter Typ Startwert Beschreibung
Service_RAM Bool False True am Eingang: Schrei-
ben in RAM oder Lesen
vom RAM

False am Eingang:
Schreiben in NV-Speicher
oder Lesen vom NV-Spei-
cher

Index Ulint 16#00 Index zum Lesen und
Schreiben von Parame-
tern im Gerat

Subindex USiInt 16#00 Subindex zum Lesen und
Schreiben von Parame-
tern im Geréat

Offset UDiInt 0 Offset zum Lesen einzel-
ner Elemente eines Grup-
penparameters im Geréat

Dataln DWord 16#00 Zu versendende Daten
beim Schreibvorgang.
Wird beim Lesevorgang
ignoriert.
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Beschreibung des Bausteins

2.2. InOut

Die Ein-Ausgénge des Beispielbausteins sind in der folgenden Tabelle beschrieben.

Parameter

StartService

2.3. Outputs

Bool

False

Startwert Beschreibung

Startet eine Lese- oder
Schreibvorgang. Wird au-
tomatisch zuriickgesetzt,
sobald der Vorgang been-
det oder ein Fehler aufge-
treten ist.

Die Ausgange des Beispielbausteins sind in der folgenden Tabelle beschrieben.

Parameter

Session_Opened

Done

Busy

Error

Status

ErrorClass

ErrorCode

DataOut
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Bool

Bool

Bool

Bool

DWord

Word

DWord

DWord

Typ

Startwert

False

False

False

False

16#00

16#00

16#00

16#00

Beschreibung

Wird gesetzt, wenn eine Session erfolg-
reich gedffnet wurde.

Wird gesetzt, wenn der Auftrag erfolg-
reich abgearbeitet wurde.

Wird gesetzt, solange der Auftrag abge-
arbeitet wird.

Wird gesetzt, wenn ein Fehler wahrend
der Abarbeitung auftritt.

Fehlerauswertung durch:
e Status

e ErrorClass

e ErrorCode

Statusfunktionen der Systemfunktions-
bausteine
SFB52(RDREC)/SFB53(WRREC)

Fehlerauswertung bei PROFINET-Feh-
ler

Gibt die Art des aufgetretenen Fehlers
zurlck:

01 - PROFINET

02 - DataStream

03 - ApplicationData

Néhere Informationen finden sich im

Kapitel 4 (Fehlerbeschreibung)
Siehe Fehlerbeschreibung (Kapitel 4)

Empfangsdaten des Leseauftrags




2.4.

Beschreibung des Bausteins

Ablauf eines Vorgangs

Zum Einstellen des Routings muss die "SBusPlus_Address" des verwendeten Geréts ein-
gegeben werden. Bei Verwendung einer Doppelachse wird tiber "MDD_Axis1/2" angege-
ben, welche Achse des Doppelmoduls fur den Zugriff verwendet werden soll.

Uber True am Eingang "ActivateSession" wird eine Session geoffnet und das Le-
sen/Schreiben eines Parameters ermoglicht. Das erfolgreiche Offnen der Session wird
Uber ein True am Ausgang "Session_Opened" Ubermittelt.

Fur einen Schreibbefehl muss "Read/Write" auf true gesetzt werden. Bei fliichtigem Schrei-
ben oder Lesen muss zusétzlich der Eingang "Service_ RAM" gesetzt werden.

AnschlieRend missen die Werte fur "Index”, "Subindex" und "Offset" angegeben werden.
Bei einem Einzelparameter ist es wichtig, den "Offset" auf 0 zu setzen. Bei einem
Schreibvorgang missen zusatzlich die zu schreibenden Daten in "Dataln” Gbergeben wer-
den.

Ein True an "StartService" startet daraufhin den Lese- bzw. Schreibvorgang.
Wahrend des Vorgangs wird das Ausgangsbit "Busy" auf true gesetzt.

Sollte es zu einem Fehler wahrend der Abarbeitung kommen, wird "Error" gesetzt. Darauf-
hin wird "StartService" zuriickgesetzt. Eine Fehlerauswertung erfolgt Giber die Ausgange
"Status”, "ErrorCode" und "ErrorClass".

Bei erfolgreicher Abarbeitung wird der Ausgang "Done" auf true und "StartService" auf false
gesetzt. Die Daten des Einzelparameters werden beim Lesen im Ausgang "DataOut" ge-
speichert.

Um einen neuen Vorgang zu starten, missen zuerst die Werte an den Eingadngen "Index",
"Subindex", "Offset" neu eingegeben werden. Ein neuer Lese- oder Schreibvorgang kann
anschlieBend tber "StartService" neu begonnen werden.

Nach erfolgreichem Austausch aller gewlinschten Daten sollte "ActivateSession" auf false
gesetzt werden, um die Datastream-Session zu schlieRen.
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Einbinden der Bibliothek

3.

Einbinden der Bibliothek

Um die archivierte Bibliothek in Ihr Projekt einzubinden, 6ffnen Sie das Fenster "Bibliothe-
ken" am rechten Bildschirmrand des TIA-Portals.

— X

Totally Integrated Automation

PORTAL

Bibliotheken oM p
Optionen g
#] sibliotheksansicht £ | E
=
| Projektbibliothek [
™ — — = o
|
=
=
=
=
o
5
=3

+ | Globale Bibliotheken

R EIE
» ||| Buttons-and-Switches

» LUl Long Functions

» LUl Monitering-and-centrol-objects

» L] Documentation templates

[ Neue Bibliathek
(¥ Bibliothek affnen...

Bibliothek dearchivieren...

Mit einem Rechtsklick ins Fenster der Globalen Bibliotheken 6ffnet sich ein Drop-Down-
Menii. Uber "Bibliothek dearchivieren..." 6ffnet sich der Windows Explorer.

AnschlieRend wahlen Sie die gewiinschte Bibliothek und das Zielverzeichnis aus, in dem
sie abgespeichert werden soll.

w

Globale Bibliotheken

G U TIE By

» Ll Buttons-and-Switches

» LI Long Functions

» Ll Monitoring-and-control-objects

=

Er——

» Ll Documentation templates
> || SEW_MOVI-C_SingleParameterAccess
b L5 Typen
¥ L[ Kopiervorlagen
4 Call_SEW_MOVI-C_SingleParameterAccess
0 SEW_MOVI-C_SingleParameterAccess
W SEW_MOVI-C_SingleParameterAccess_DB

3 ‘i Gemeinsame Daten
r Sprachen & Ressourcen

Nachdem Sie die Bibliothek dearchiviert haben, erscheint der Beispielbaustein in den Ko-
piervorlagen. Von hier aus kann er per Drag & Drop in das aktuelle Projekt eingebunden
werden.

Zur vollstandigen Funktion mussen alle drei Vorlagen (Funktion, Funktionsbaustein und
Datenbaustein) in Ihr Projekt kopiert werden.
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Fehlerbeschreibung

4, Fehlerbeschreibung

4.1. ErrorClass Beschreibung

Die verschiedenen Fehlerarten sind in der folgenden Tabelle beschrieben.

ErrorClass Bezeichnung Beschreibung

16#0001 PROFINET Error Der Fehler trat in der PROFINET-
Schicht auf. Genauere Beschrei-
bung findet sich im Status.

16#0002 Datastream Error Der Fehler trat in der Datastream-
Schicht auf. Eine genaue Fehlerbe-
schreibung findet sich in Kapitel
4.2.2.

16#03xx Application Data Error Der Fehler trat wahrend der Daten-
Ubertragung in der Application Data
auf. Eine genaue Fehlerbeschrei-
bung ist in Kapitel 4.2.3. beschrie-
ben.

4.2. ErrorCode Beschreibung

4.2.1. Fehler im PROFINET

Bei einem Fehler in der PROFINET Schicht, wird die Fehlerbeschreibung Giber den "Status”
mitgeteilt. Eine genaue Fehlerbeschreibung dieses Parameters ist in der Hilfe des TIA-
Portals hinterlegt und hier nicht weiter aufgefihrt.

4.2.2. Fehler in der Datastream Schicht

Bei einem Fehler auf der Datastream-Schicht hat der Ausgang "ErrorClass" den Wert
16#0002. Im "ErrorCode" wird der aufgetretene Datastream-Fehler genauer beschrieben.
Die Fehlercodes sind im Folgenden aufgefuhrt:

ErrorCode Bezeichnung Beschreibung

16#0001 Invalid Session ID Es wurde eine falsche Session ID
empfangen und das Frame nicht
verarbeitet.

16#0002 No Ressource available Die benétigten Ressourcen, um
den Auftrag auszufuhren, konnten
nicht bereitgestellt werden.

16#0003 Wrong Transaction ID Es wurde ein Frame mit einer fal-
schen Transaction ID empfangen.

16#0004 Wrong Fragment Toggle Es wurde ein Frame mit einem fal-
schen Fragment Toggle empfan-
gen.
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Fehlerbeschreibung

ErrorCode Bezeichnung
16#0005 Invalid Route
16#0006 Path not available
16#0007 Duplicate Session ID
16#0008 Invalid Sequence
16#0009 Response Timeout
16#000A Invalid Version
16#000B Invalid Frame
16#000C Invalid Frame Content

4.2.3.  Fehler im Application Service

Beschreibung

Es wurde ein Open Session mit un-
bekannter Route empfangen.

Eine Kommunikationsschnittstelle
ist aktuell nicht verfuigbar.

Die aktuell verwendete Session ID
kommt im System mehrfach vor.

Eine unerwartete Frame-Art wurde
vom Empfanger detektiert.

Ein unterlagertet Server antwortet
nicht.

Die Version im Protocoll Header ist
unglltig.

Die Framestruktur ist nicht korrekt.

Der Inhalt eines empfangenen Fra-
mes ist ungultig.

Tritt ein Fehler im Application Service auf, wird dieser tUber die "ErrorClass" und den "Er-
rorCode" beschrieben. Das High-Word des "ErrorClass"-Ausgangs hat eine 16#03 und im

Low-Word wird das Errorlevel beschrieben.

Die einzelnen Errorlevels sind:

ErrorClass Bezeichnung
16#0301 Warning
16#0302 Error
16#0303 Fatal

Beschreibung

Nur zur Information. Der aufgetre-
tene Fehler wurde vom System ei-
genstandig korrigiert.

Der Dienst konnte nicht vollstandig
ausgefihrt werden. Genauere In-
formationen kénnen dem Error-
Code entnommen werden.

Schwerwiegender Systemfehler.
Das System kann nicht weiterlau-
fen. Nutzerinteraktion notwendig.

Nahere Informationen zu den aufgetretenen Fehlern findet sich im ErrorCode. Die mdglich

auftretenden Fehler sind:

ErrorCode - Highword ErrorCode - Lowword Bezeichnung Beschreibung

01 00 lllegal Type

TIA Baustein Beschreibung — Azyklischer Parameterzugriff

Datentyp im Datenblock-
Header ist unbekannt o-
der wird nicht unterstiitzt.




Fehlerbeschreibung

ErrorCode - Highword ErrorCode - Lowword Bezeichnung Beschreibung
02 lllegal Service Dienst wird nicht unter-
statzt.
01 Service-Code im Service-

Header ist unbekannt o-
der wird nicht unterstiitzt.

02 Filter im Sequenz-Header
wird nicht unterstitzt.

03 00 lllegal Service Destination | Service-Destination fur
Kombination Service/ID
nicht verfigbar.

04 00 lllegal ID Unbekannte Kombination
von ID/Sub-ID/Offset

05 00 Sequnce Error Fehler im Ablauf der Se-
quenz
06 lllegal Device State Wert im Datenblock liegt

auBerhalb der erlaubten
Wertemenge

01 Hardware fehlt

02 Parametersperre aktiv

03 Konfigurationszustand
notwendig

04 Initialisierung lauft

05 Dataflex lauft

06 Auto-Setup aktiv

07 PLC-Zustand

08 Hashwert-Berechnung
lauft

09 Daten-Download aktiv

0A Inbetriebnahmezustand
notwendig

0B Energiesparmode aktiv

ocC Bei aktiver Funktion keine

Parametrierung moglich

oD Unglltiger Baugruppen-
zustand

07 lllegal Value Keine Berechtigung den
angeforderten Dienst aus-
zufiihren

01 Wert zu grof3

02 Wert zu klein
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Fehlerbeschreibung

ErrorCode - Highword ErrorCode - Lowword Bezeichnung Beschreibung
03 Wert ungiltig
04 Maximale Wertelange
Uberschritten
08 No Permission Ressource beim Server
nicht verfugbar
01 Read Only
02 Zugriff verweigert
03 Zugriff Uber diese Schnitt-
stelle nicht mdglich
04 Inkompatibler Parameter-
satz
05 Inkompatible Optionskar-
ten
06 Inkonsistenter Parameter-
satz
09 01 Ressource Error Maximale Pufferlange
Uberschritten
02 Die angegebene Granula-
ritat wird nicht unterstutzt
03 Maximale Anzahl von Er-
ror-Info Elementen ist
Uiberschritten
FF FF Internal Error Interner Softwarefehler

TIA Baustein Beschreibung — Azyklischer Parameterzugriff
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Beispiele

5. Beispiele

5.1. Einzelparameterzugriff

SP5 MOVIGEAR

Open Session Request:

Open Session Response

Data Request

Werte in
Data0ut
Data Response
Busy = True
ACK Request
Done =True
ACK Response
Busy = False

Die Abfolge der einzelnen Telegramme bei einem Einzelparameterzugriff sind beispielhaft
an einem Lesevorgang dargestellt. Uber "ActivateSessio"n wird eine Session im Da-
tastream gestartet. Nach Eingabe der notwendigen Informationen an den entsprechenden
Eingangen wird "StartService" aktiviert. Der Ablauf der folgenden Telegramme erfolgt au-
tomatisch. Nach erfolgreicher Ausfiihrung werden der Ausgang "Done" auf True gesetzt.
Wahrend des Vorgangs wird "Busy" gesetzt.

5.2. Beispiel am Parameter 8368.3 (Prozesseingangsdaten) ohne Routing
Der Ablauf eines Schreibvorgangs wird am Parameter 8368.3 Offset 5 beispielhaft darge-
stellt.
4.3.1PE-Daten

Grundeinstellungen Datenquellen (16-Bit-Wérter)
Quelle Wert
@ Aktualisieren PE1  Data Flexibility Ausgabedaten([16] E Low Word =l 0x1902
Anzshl Datenworter PE2  Data-Flexibility Ausgabedaten[17] E LowWord =] 0x0000
% PE3  Data-Flexibility Ausgabedaten[18] [E Low Word El 0x2007
PE4 Data-Flexibility Ausgabedaten[19] [E Low Word = 0x0000
PE5 Data-Flexibility Ausgabedaten[20] [E] Low Word [E] 0x0001
Jees  Keine Funkiion B 00000 |
PE7 Keine Funktion [El 0x0000
PES  Keine Funktion [El 0x0000

Das Prozesseingangsdatenwort soll im folgenden Beispiel mit dem Transparentmode Sta-
tuswort 0 belegt werden.

TRUE
TRUE "SEW_MOVI-C_
"SEW_MOVI-C_ SingleParameterA
SingleParameterA ccesgstB".
. ccess_DB"_ ActivateSessio Session_ Session_
ActivateSession __| | Opened|— Opened
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Beispiele

Zunachst muss Uber "ActivateSession" eine Session gedffnet werden. Ein erfolgreiches
Offnen wird Uber den Ausgang "Session_Open" mitgeteilt. Ist die Session geoffnet, kann
ein Datentransfer erfolgen.

8368
"SEW_MOVI-C_
SingleParameterA
ccess_DB".
Index__ Index
TRUE 3 5
"SEW_MOVI-C_ "SEW_MOVI-C_ "SEW_MOVI-C_
SingleParameterA SingleParameterA SingleParameterA
ccess_DB". ccess_DB". ccess_DB".
Read/Write Read/Write Subindex Subindex Offset Offset

Eine 1 am Eingang "Read/Write" initialisiert einen Schreibvorgang. Die Adresse, die im
Folgenden beschrieben werden soll, wird tiber "Index" und "Subindex" angegeben. Uber
die Eingabe am "Offset" wird die Stelle des Arrays definiert.

16#0105_20BB
"SEW_MOVI-C_
SingleParameterA
ccess_DB".

Dataln Dataln

Uber "Dataln" wird der zu schreibende Wert Gibermittelt. Der Wert muss entweder seitens
SEW angegeben, oder tiber die MOVISUITE® ausgelesen werden.

TRUE
“SEW_MOVI-C_
SingleParameterA
ccess_DB".

Done
Done

Die Datenlbertragung wird Uber ein True am Eingang "StartService" gestartet. Ein erfolg-
reiches Schreiben wird am Ausgang "Done" mit einer 1 signalisiert.

4.3.1PE-Daten

Grundeinstellungen Datenquellen (16-Bit-Warter)

Quelle Wert
@ Aktwalisieren PE1  Data-Flexibility Ausgabedaten(16] = Low Word [=l 0x1902
ol [Datenwoniey pE2  Data-Flexibility Ausgabedaten(17] = Low Word [E] 0x0000
1 PE2  Data-Flexibility Ausgabedaten[18] [E Low Word = 0x2007
PE4 Data-Flexibility Ausgabedaten[19] = Low Word = 0x0000
PE5 Data-Flexibility Ausgabedaten[20] [El Low Word [E] 0x0001
| PE6 Transparent-Modus Statuswort [0] [E Low Werd [E] 0x0000
PET Keine Funktion [E 0x0000
PES Keine Funktion [E] 0x0000

Im 6. Prozesseingangsdatenwort steht nun das Statuswort des Transparent-Modus.

TIA Baustein Beschreibung — Azyklischer Parameterzugriff
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Beispiele

Beispiel am Parameter 8357.10 (Applikationsgrenze Geschwindigkeit positiv)
mit Routing

Uber den Standardcontroller UHX25A wird ein Doppelachsmodul angesteuert. Im folgen-
den Beispiel wird Achse 1 des Doppelachsmoduls angesteuert.

4.6.3 Grenzwerte

Applikationsgrenzen
As1

Geschwindigkeit positiv.= 4100 Umdr/min

Geschwindigkeit negativ. 4100 Umdr/min

Beschleunigung 100000 Umdr/(min“s)
Verzégerung 100000 Umdr/(min“s)
Ruckzeit 0 ms

Drehmoment 250.0 % Motor-Nenndrehmoment

Ausgangsscheinstrom 10.000 A

Der umrahmte Grenzwert fur die Geschwindigkeit in Abbildung 3 soll im nun folgenden
Ablauf ausgelesen werden.

1001
"SEW_MOVI-C_
SingleParameterA
ccess DB".
SBusPlus_

Address SBusPlus

— Address

1
"SEW_MOVI-C_
SingleParameterA
ccess DB".

MDD_AXis2" i \pp Axis1/2

Die "SBusPlus_Address" des Doppelachsmoduls ist im Beispiel die 1001. Da der Parame-
ter auf Achse 1 eines Doppelmoduls ausgelesen werden soll, wird am Eingang
"MDD_Axis_1/2" eine 1 Ubergeben.

TRUE
TRUE "SEW_MOVI-C_
"SEW_MOVI-C_ SingleParameterA
SingleParameterA cces§_DB".
, ccess_DB"_ ActivateSessio Session_ Session_
ActivateSession - Opened Opened

Uber "ActivateSession" wird im Anschluss eine neue Session auf Achse 1 gedffnet. Eine
erfolgreich getffnete Session wird Uber das Ausgangsbit "Session_Opened" mitgeteilt.

FALSE 8357 10
"SEW_MOVI-C_ "SEW_MOVI-C_ "SEW_MOVI-C_
SingleParameterA SingleParameterA SingleParameterA
ccesstB". ccess_DB". CCQSS_DB".
Read/Write" __ peadiwrite Index — 1 dex Subindex

= Subindex

Im Anschluss daran mussen der gewiinschte "Index" und "Subindex" angegeben werden.
Da hier ein Lesezugriff gezeigt werden soll, bleibt der Eingang "Read/Write" auf false ge-
setzt. Uber "StartService" wird der Lesevorgang gestartet.
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Beispiele

TRUE 4100
"SEW_MOVI-C_ "SEW_MOVI-C_
SingleParameterA SingleParameterA
ccess_DB". ccess_DB".

Done Done DataOut DataOut

Uber ein True am Ausgang "Done" wird der erfolgreiche Lesevorgang signalisiert. Der ge-
lesene Wert findet sich in "DataOut".
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Ansprechpartner

6. Ansprechpartner

Deutschland

Hauptverwaltung

Fertigungswerk
Vertrieb

Service Competence Center

Bruchsal

Mitte Getriebe / Motoren

Mitte Elektronik

Nord

Ost

Sud

West

SEW-EURODRIVE GmbH & Co KG
Ernst-Blickle-StraRe 42

76646 Bruchsal

GERMANY

SEW-EURODRIVE GmbH & Co KG
Ernst-Blickle-Strae 1

76676 Graben-Neudorf

GERMANY

SEW-EURODRIVE GmbH & Co KG
Ernst-Blickle-Strale 42

76646 Bruchsal

GERMANY

SEW-EURODRIVE GmbH & Co KG
Alte Ricklinger Stral3e 40-42

30823 Garbsen (bei Hannover)
GERMANY

SEW-EURODRIVE GmbH & Co KG
Dankritzer Weg 1

08393 Meerane (bei Zwickau)
GERMANY

SEW-EURODRIVE GmbH & Co KG
Domagkstralle 5

85551 Kirchheim (bei Miinchen)
GERMANY

SEW-EURODRIVE GmbH & Co KG
Siemensstrale 1

40764 Langenfeld (bei Dusseldorf)
GERMANY

Drive Service Hotline / 24-h-Rufbereitschaft

Tel. +49 7251 75-0

Fax +49 7251 75-1970
http://www.sew-eurodrive.de
sew@sew-eurodrive.de

Tel. +49 7251 75-1710

Fax +49 7251 75-1711
sc-mitte@sew-eurodrive.de

Tel. +49 7251 75-1780
Fax +49 7251 75-1769
sc-mitte-e@sew-eurodrive.de

Tel. +49 5137 8798-30
Fax +49 5137 8798-55
sc-nord@sew-eurodrive.de

Tel. +49 3764 7606-0
Fax +49 3764 7606-30
sc-ost@sew-eurodrive.de

Tel. +49 89 909552-10
Fax +49 89 909552-50
sc-sued@sew-eurodrive.de

Tel. +49 2173 8507-30
Fax +49 2173 8507-55
sc-west@sew-eurodrive.de

+49 180 5 SEWHELP
+49 180 5 7394357

Weitere Anschriften lber Service-Stationen in Deutschland auf Anfrage.
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