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1 Vseobecné pokyny

1 VSeobecné pokyny
V tomto dokumentu jsou popsany rozdily, které jsou mezi motory s rozhranim
MOVILINK® DDI a standardnimi motory DR...

Predkladany dokument plati jako dodatek k navodu k obsluze pro nasledujici doku-
menty:

* navod k obsluze "Tfifazové motory DR.. 56 — 315"
Navod k obsluze je i nadéale platny.

6 Dodatek k ndvodu k obsluze — TFifazové motory s rozhranim MOVILINK® DDI
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Bezpecnostni pokyny
Funkéni bezpecnost

Bezpecénostni pokyny
Funkéni bezpecnost
Produkt neobsahuje ¢aste€nou bezpeénostni funkci. Volitelné Ize k produktu pfimon-

tovat funk&né bezpe&né doplriky motoru.

Produkt nesmi bez nadfazenych bezpecénostnich systémi vykonavat zadnou
bezpecnostni funkci.

Pro pouziti funkéné bezpeénych dopliikl motoru se fidte produktovou pfiru¢kou
a dalSimi navody k obsluze doplfikdl daného motoru. Pro pouziti ¢astenych bezpec-
nostnich funkci se Fidte produktovou pfiru¢kou pouzitého ménice.
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Usporadani motort
Schematické usporadani motor(i DR.71 — DR.225

3 Usporadani motoru

31 Schematické usporadani motorti DR.71 — DR.225

Na nasledujicich obrazcich najdete schematicka zobrazeni. Vyobrazeni se mohou lisit

v zavislosti na konstruk¢ni velikosti a druhu provedeni.

[1] kryt svorkové skiiné

[2] komunikaéni jednotka MOVILINK® DDI
[3] ventilator

[4] viko ventilatoru

[5] pfipojovaci box snimace

[6] viko snimace

[7] kryt Skviry pro paku ventilace brzdy

1) Jenu DR.71 - DR.132S

8 Dodatek k ndvodu k obsluze — TFifazové motory s rozhranim MOVILINK® DDI

56868128907

[8] viko ventilatoru brzdy

[9] snimal

[10] brzda (doplfkové)

[11] distanéni Cep

[12] modul snimace EI8"

[13] ventilator s pouzdrem s po-
lovym krouzkem

[14] viko ventilatoru
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Usporadani motort
Typovy §titek na motoru

3.2 Typovy stitek na motoru
Nasledujici obrazek zobrazuje pfiklad typového &titku s rozhranim MOVILINK® DDI:
SEWRRRORKNE Theo( €2
76646 Bruchsal/Germany E189357 CCO56A §@ Us
11——+R57 DRN100LM4/BE5HR/DI/KD1/TF EnergyVerified
01.41509333603.0001X19 nverter duty VPWM 3ph.IEC60034
50 Hz r/min1456/54 v 380-400Y P 54 TEFC
w 2281 A4,85 PF.0,76 Nom.Eff.% 86,7 IE3
kw 2.2 S1 A43 PF.0.73  NomEff.% 89,5 IE3
60 Hz 1/min1762/65 V 440-460Y K.V.A-Code M
ThKL 155(F) SF.1.0  ML03~  DesignNEMA A  CT 700-1800rpm
. Vbr 380480 AC [
126,97 Nm390/320 ™M M1 Nm 28 —
e 75 CLP 220 Miner.0l/0.81 DIOCO0 ———[2]
86.7 kg 56.618 AMB°C-20.40 1885723 Made in Germany
9007229789274635
[11 -« typové oznaceni
[2] - typovy Kli¢ rozhrani MOVILINK® DDI
3.3 Typové oznacéeni motoru s MOVILINK® DDI

V nasledujici tabulce je uveden pfiklad typového oznaceni:

R47DRN90L4BE05/DI/KD1/TF/EI8Z/2W

R

typ pfevodovky

47

velikost pfevodovky

DRN

konstrukéni fada motoru

90

konstrukéni velikost motoru

L

konstrukéni délka motoru

4

pocet poll

BEOS

brzda s uvedenim velikosti

DI

rozhrani MOVILINK® DDI

KD1

4 mm?)

hybridni konektor M23 (prifez vykonového kabelu 1.5 mm? —

TF

tepelna ochrana motoru

EI8Z

snimac

2W

provedeni hfidele

3
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Usporadani motort
Typové oznaceni rozhrani MOVILINK® DDI

34 Typové oznaceni rozhrani MOVILINK® DDI

Typové oznaceni rozhrani MOVILINK® DDI popisuje vliastnosti komunikaéni jednotky
MOVILINK® DDI integrované v motoru. Typové oznaéeni nepopisuje vybaveni motoru.
Vybaveni je definovano typovym kli¢em motoru.

DIOE0O
DI DI = MOVILINK® DDI

0 = ovladani a napajeni brzdy mimo motor nebo integrované
v ménici

1 = v motoru integrované ovladani brzdy BS1Z pres
MOVILINK® DDI

2 = v motoru integrované ovladani brzdy BG1Z pres
MOVILINK® DDI

B = méfeni teploty, Zadny rozSifeny elektronicky typovy stitek,
Zadna funkce snimace

C = roz8ifeny elektronicky typovy 8&titek, teplota motoru nebo
tepelna ochrana motoru, Zadna funkce snimace

E = rozSifeny elektronicky typovy Stitek, teplota motoru nebo
tepelna ochrana motoru a funkce snimace

F = rozSifeny elektronicky typovy $titek, funkce snimace, bez tep-
loty motoru a zadna tepelna ochrana motoru

00 = zadné dalSi doplikové vybaveni

00 10 = DriveRadar® SensorModule DU1Z, namontovany ve svor-
kové skfini

Priklad DIOE0O

Motory konstrukéni fady DR.. nebo CM.. s MOVILINK® DDI bez ovladani brzdy in-
tegrovaného v motoru.

Motor Ize konfigurovat a pouZivat v topologii spinaci skiiné nebo v decentralizované
topologii. V zavislosti na pfifazeni méni€e Ize motor provozovat s jednim z nasleduji-
cich ménica:

*  meénic¢ ve spinaci skiini MOVITRAC® advanced

« méni¢ ve spinaci skiini MOVIDRIVE® technology, MOVIDRIVE® modular,
MOVIDRIVE® system

«  pramyslovy méni¢ MOVIMOT® flexible
«  primyslovy méni¢ MOVIMOT® advanced (DR.. motor)
« pramyslovy méni¢ MOVIMOT® performance (CM3.. motor)

Priklad DI2E10

Motory konstrukéni fady DR.. s MOVILINK® DDI bez snimade, ale s ovladanim brzdy
BG1Z integrovaném v motoru a DriveRadar® SensorModule DU1Z.

Motor Ize pouzit v topologii spinaci skiiné. V zavislosti na pfifazeni ménie lze motor
provozovat s jednim z nasledujicich ménicu:

*  meénic¢ ve spinaci skiini MOVITRAC® advanced

« méni¢ ve spinaci skiini MOVIDRIVE® technology, MOVIDRIVE® modular,
MOVIDRIVE® system

1) | Dodatek k navodu k obsluze — Trifazové motory s rozhranim MOVILINK® DDI
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Usporadani motort
Typové oznaceni rozhrani MOVILINK® DDI

Priklad DI1E00

Motory konstrukéni fady CM.. s MOVILINK® DDI, se snimadem a ovladanim brzdy
BS1Z integrovaném v motoru.

Motor Ize pouzit v topologii spinaci skfiné. V zavislosti na pfifazeni ménie lze motor
provozovat s jednim z nasledujicich ménicu:

«  meénic¢ ve spinaci skiini MOVITRAC® advanced

« méni¢ ve spinaci skfini MOVIDRIVE® technology, MOVIDRIVE® modular,
MOVIDRIVE® system

Dodatek k névodu k obsluze — TFifazové motory s rozhranim MOVILINK® DDI | 7 ]
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4.2
4.21

422

4.3

4.4

Druhy provedeni a doplnky
Asynchronni motory

Druhy provedeni a doplriky

Asynchronni motory

Brzdy a ovladani brzd

Brzdy a dopliky brzd

Oznaceni Popis

DRN.., DR2S.., DR2L.., konstrukéni fada

DR2C.., DRU..

71, 80, 90, 100, 112, 132, |konstrukéni velikost

180, 200, 225

S, MS, MK, M, L, LS konstrukéni délky

2,4,6,8 pocet polu

Oznaceni Popis

/BE" pruzinova brzda s vy$8im vykonem

1) Volitelné k dispozici jako bezpec€nostni brzda.

Ovladani brzdy integrované v motoru

Oznaceni Popis
Integrované ovladani brzdy pro MOVILINK® DDI, externi napajeni brzdy motoru
BG1z" AC 200 - 500 V s vestavénou brzdou 230 V, Condition Monitoring brzdy (moni-

torovani stavu), diagnostika brzd, detekce opotfebeni.

1) Neni kompatibilni s oviadanim bezpecnostni brzdy.

Dalsi
BG1Z" (— B 61).

informace naleznete v Kkapitole

Teplotni snimaé/méreni teploty

Snimace

"Brzdové napéti

pro ovladani brzdy

Oznaceni Popis

/PK teplotni snima¢ Pt1000

/Pl ochrana motoru/tepelné informace (Pt1000)

ITF tepelna ochrana motoru

Oznaceni Popis Trida zpusobilosti

/EI8Z inkrementalni snima¢ 12 bitd, MOVILINK® DDI stfedni tfida

JEK8Z" inkrementalni snimac 18 bit(i, MOVILINK® DDI vysoka tfida

/EKQZ" jednootackovy, MOVILINK® DDI vysoka tfida
snimag absolutnich hodnot, MOVILINK® DDI

JAK8Z" jednootackovy 18 bitl vysoka tfida
viceotackovy absolutni 16 bitl

1) Volitelné k dispozici jako bezpe€nostni snimac.

2) Jen u motoru DR2C..

12 | Dodatek k navodu k obsluze — Trifazové motory s rozhranim MOVILINK® DDI
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Druhy provedeni a doplnky
Varianty pfipojeni

4.5 Varianty pfipojeni

Oznaceni Popis

hybridni konektor M23 na svorkové skfini pro motor/brzdovy motor (motor, brz-
da, komunikace) pro MOVILINK® DDI

axialni nebo uhlovy konektor na strané motoru

volitelné pro jmenovity proud motoru az 23 A

/KD1

kabelova prachodka na svorkové skfini

pro hybridni kabel motor/brzdovy motor (motor, brzda, komunikace) pro
MOVILINK® DDI

/KD pro oddélené vykonové a signalové kabely

u hybridnich kabell pro jmenovity proud motoru az 49 A

u oddélenych vykonovych a signalovych kabell pro vy$S$i jmenovité proudy
motoru

hybridni konektor M40 na svorkové skFini pro motor/brzdovy motor (motor, brz-
da, komunikace) pro MOVILINK® DDI

axialni konektor na strané motoru

volitelné pro jmenovity proud motoru az 49 A

/KDB

svorkova skiifi s rovnym signalnim konektorem (M23) pro MOVILINK® DDI
/KDD kabely motoru a brzdového motoru kabelovou prichodkou, signalovy kabel za-
suvny

4.6 Monitoring

Oznaceni Popis

DriveRadar® SensorModule

Senzorova jednotka pro rozsifenou diagnostiku a pro Condition-Monitoring po-
honu s méfenim teploty, vibraci, zrychleni, vlhkosti, tlaku a pfedzpracovani je-
ho signalu.

/DU1Z

Volitelné oznaceni neni z divodu omezené délky uvedeno v typovém oznadeni, ale je
zakodovano v typovém klici identifikace MOVILINK® DDI.

4.7 Ventilace

Oznaceni Popis
VR externi ventilator
4.8 Kabelova priichodka svorkovych skfini
Oznaceni Konstrukéni velikost |Ovladani brzdy Metricky zavit Palcovy zavit
motoru
1xM24a1xM16 1x3/47a1x1/2”
KDD n-1% - 1xM32a1xM16 1x3/4" a2x1/2"
1xM32a2xM16 . .
KDD 132-225 - 1x M40 a 2 x M16 e
1xM50a2xM16
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Dodatek k névodu k obsluze — TFifazové motory s rozhranim MOVILINK® DDI | | 3



Mechanicka instalace
Svorkova skfin

5 Mechanicka instalace

5.1 Svorkova skrin

Svorkovou skfifi motoru Ize otodit i po dodavce v konstrukénich velikostech 71 —

1328S. DodrZujte pfitom pokyny k montazi. Pro pfestavbu jinych konstrukénich velikos-
ti se obratte na servis SEW-EURODRIVE. V tom pfipadé je mozné pfizplsobit polohu
vystupu kabelu a svorkovou skfif instalaéni situaci v dané aplikaci.

Ridte se pokyny k demontazi, oto&eni a montazi ve svorkové skfini v navodném videu.

DE: https://www.youtube.com/watch? EN: https://www.youtube.com/watch?
v=8_VIRgFERkY v=34BD671Yja4

Utahovaci momenty

49804501899

Cislo polozky Utahovaci moment v Nm
113
117
119
132
144

a|l oD

1 4 Dodatek k ndvodu k obsluze — TFifazové motory s rozhranim MOVILINK® DDI
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Mechanicka instalace
Svorkova skfin

Cislo polozky

Utahovaci moment v Nm

3063

2

Dodatek k navodu k obsluze — T¥ifazové motory s rozhranim MOVILINK® DDI 1 5



Elektricka instalace
Pfehled schémat zapojeni

6 Elektricka instalace

6.1 Prehled schémat zapojeni

Nasledujici pfehled schémat zapojeni je vybé&rem pro motory s MOVILINK® DDI. Dalsi
schémata zapojeni mlzete ziskat pomoci sériového €isla pohonu prostfednictvim On-
line Support SEW-EURODRIVE.

6.1.1 Schémata zapojeni pro pripojeni se svorkovnici KD

Objednaci Cislo

Schéma zapojeni

Svorkova skfin

Ovladani brzdy

Zapojeni

63377527 W13K KD - A, 6pdl. svorkovnice
63377535 W13P KD - Y/A, 6pol. svorkovnice
63377551 W13Y KD - Y, 6pdl. svorkovnice

6.1.2 Schémata zapojeni pro pripojeni s konektorem KD1 (M23)

Objednaci cislo

Schéma zapojeni

Svorkova skfin

Ovladani brzdy

Zapojeni

63328593 R613K KD1 (M23) - A, 6pol. svorkova deska
63328623 R613Y KD1 (M23) - Y, 6pdl. svorkova deska
63328631 R676Y KD1 (M23) - Y, 6pdl. svorkova deska

6.1.3 Schémata zapojeni pro pfipojeni s konektorem KDB (M40)

Objednaci Cislo

Schéma zapojeni

Svorkova skfin

Ovladani brzdy

Zapojeni

63328739 R713K KDB (M40) - A, 6pol. svorkova deska
63328747 R713Y KDB (M40) - Y, 6pol. svorkova deska
63328755 R776Y KDB (M40) - A, 6pol. svorkova deska

6.1.4 Schémata zapojeni motoru bez brzdy nebo brzdového motoru s externim ovladanim brzdy,
typové oznaéeni MOVILINK® DDI DIO..

Objednaci cislo | Schéma zapojeni| Svorkova skfin Ovladani brzdy Zapojeni
63329050 Z200 KD externi -
63329077 Z200A KD1 (M23) externi -
63329093 Z200B KDB (M40) externi -

6.1.5 Schémata zapojeni brzdového motoru s integrovanym ovladanim brzdy BG1Z, typové

oznaéeni MOVILINK® DDI DI2..

Objednaci ¢islo | Schéma zapojeni| Svorkova skfin Ovladani brzdy Zapojeni
63329069 Z201 KD BG1Z -
63329085 Z201A KD1 (M23) BG1Z -
63329115 Z201B KDB (M40) BG1Z -

6.1.6 Schémata zapojeni pro pripojeni motoru pies kabelovou priichodku a pomoci signalniho

konektoru KDD

Objednaci ¢islo | Schéma zapojeni | Svorkova skfin Ovladani brzdy Zapojeni
63338734 Z200C KDD (M23) - -
63338742 Z201C KD1 (M23) BG.Z -
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Elektricka instalace
Pokyny pro instalaci brzd

6.2 Pokyny pro instalaci brzd

Pro elektrické jisténi integrovaného ovladani brzdy pouzijte jako ochranu vodice
alespon jednu pojistku podle elektrickych charakteristickych hodnot zvolené brzdy.
SEW-EURODRIVE doporuéuje pouzit navic vykonovy jistic.

6.2.1 Kombinovana ovladani brzdy

Brzda je typicky napajena ovladanim brzdy. Pro MOVILINK® DDI jsou k dispozici na-
sledujici moznosti:
* Provoz s externim ovladanim brzdy z mistni sité stfidavého napéti nebo z meziob-
vodu ménicl ve spinaci skfini
— Napajeni usmérnénym stfidavym napétim (AC) prostfednictvim ovladani brzdy
SEW-EURODRIVE pro montaz do spinaci skfiné (série BMS., BME., BMP.,
BMH., BMK(B).)

— Napajeni z meziobvodu frekvenénich ménicl pro spinaci skfifi prostfednictvim
bezpecného ovladani brzdy od SEW-EURODRIVE (série BST. nebo SBM.)

* Provoz z mistnich siti stejnosmérného napéti (DC)

— Napajeni brzd stejnosmérnym napétim (24 V DC) prostfednictvim ovladani brz-
dy od SEW-EURODRIVE pro montaz do spinaci skfiné (série BMV.)

— Napajeni brzd stejnosmérnym napétim (DC) bez ovladani brzd (jen pro kon-
strukéni velikosti BEO3 az BE2, jakoz i BE1H a BE2H)

* Provoz pomoci integrovaného ovladani brzdy BG1Z a napajeni Sirokym rozsahem
napéti z mistni napétové sité (200500 V DC)

Dalsi informace naleznete v kapitole "Brzdové napéti pro ovladani brz-
dy BG1Z" (— B 61).

* Provoz pomoci ovladani brzdy HV B a napéjeni z meziobvodu decentralizovaného
frekvenéniho ménice od SEW-EURODRIVE (série zafizeni MOVIMOT® flexible
a MOVIMOT® advanced).

PFi pfipojovani dodrzujte udaje o ovladani brzdy a napajecim napéti na typovém Stitku
motoru. Prehled povolenych externich ovladani brzdy pro montaz do spinaci skfiné
naleznete v navodu k obsluze motoru.

PFi napajeni brzd BEO3 az BE2, jakoz i BE1H a BE2H z mistni sité stejposmérného
napéti (DC) bez ovladani brzdy musi byt na zafizeni provedena vhodna ochrana proti
prepéti pomoci varistoru. Varistory nejsou soucasti dodavky motoru. DodrZujte pokyny
pro projektovani v katalogu motord od spole¢nosti SEWEURODRIVE.

Provoz brzdy s jinymi zpUsoby napajeni (napf. ovladanim brzdy, které nepochazi od
firmy SEW-EURODRIVE nebo napajecim napétim ze svorkové desky motoru) neni
pfipustny.

Nékteré brzdy SEW-EURODRIVE jsou k dispozici i v provedeni jako bezpecnostni
brzdy. Tyto bezpeénostni brzdy Ize rovnéz kombinovat s MOVILINK® DDI. Upozorriu-
jeme, Ze v této kombinaci jsou pro bezpecCnostni brzdu pfipustna pouze ovladani brz-
dy ve spinaci skfini. Podrobny popis bezpecnostnich brzd naleznete v pfislusnych
dokumentacich.
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6.2.2 Jisténi proti poskozeni v disledku prepéti a zkratu

Davejte pozor na dostateCné dimenzované jisténi napajeciho vedeni, aby nedoslo
k poskozeni v disledku pfepéti (napf. zkratu).

PFi napajeni brzd z meziobvodu frekvenénich méni¢d SEW maji ovladani sérii BST.
a SBM. (montaZz do spinaci skfing), a ovladani brzdy HV B odpovidajici ochranna za-
fizeni.

PFi napajeni brzd z mistni napétové sité (AC nebo DC) musi byt ochrana zajisténa na
strané zafizeni.

PFi dimenzovani dodrzujte provozni proudy brzd a zpUsob napéjeni:

* U externich ovladani brzd (napf. BME., BMH. BMK(B). nebo napajeni stejno-
smérnym napétim z mistni sit€) dodrZzujte pokyny pro projektovani v katalogu
motora.

* Integrovana ovladani brzd B.1Z maji rozsahlé monitorovaci a ochranné funkce
brzdy. Pro napajeci kabel dimenzujte jiSténi vhodné jako vykonovy stykac&. Pfi di-
menzovani pfipojovacich kabell zohlednéte zrychlovaci a pfidrzny proud brzdy
podle popisu uvedeného v kapitole "Technické udaje ovladani brzd BG.Z, BS.Z,
B" (— B 59).

Jmenovity pfidrzny proud uréete v zavislosti na jmenovité hodnoté napéti mistni
napétoveé sité podle udaju v kapitole "Provozni proudy s BG1Z" (— B 65).

Ridte se pfitom také dal$imi pokyny k projektovani v katalogu "T¥ifazové motory
DRN63 — 315, DR2S56 - 225, DR2L71 — 225" nebo se obratte na firmu
SEW-EURODRIVE.
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6.3 Pripojky ve svorkové skfini
Respektujte kombinace doplikd pro oviadani brzdy podle kapitoly "Technické udaje
ovladani brzd BG.Z, BS.Z, B" (— & 59).

Upozorfiujeme, Ze pfipojovaci prace ve svorkové skfini je nutné provést pouze v pfi-
padé, Ze byl motor objednan s nasledujicimi moZznostmi pfipojeni:

» KD: kabelova prichodka na svorkové skfini pro hybridni kabel

» KDD: pfipojeni motoru a brzdy pomoci kabelové prichodky, signalni konektor M23
na svorkoveé skfini

U variant pfipojeni s hybridnimi konektory se tyto pfipojovaci prace nesmi provadét.

V zavislosti na velikosti motoru a zvoleném zpUsobu pfipojeni se v motoru pouziva

svorkova deska nebo svorkovnice.

1. PFipojte motor zplisobem pfipojeni do hvézdy nebo trojuhelniku podle nasledujici-
ho schématu a schémat zapojeni v kapitole "Prehled schémat zapojeni" (— B 16).

33093717/CS — 07/2025

Inom
Konstrukéni Moznost pfipo- Zpiisob biiboieni : .
velikost motoru jeni P Pripoj svorkovnice KCW svorkova
deska
KD1 - <20 A
Y nebo YY nebo A
KDB - <49 A
71-132S KD Y/A nebo Y nebo A <20 A <49 A
YY - <49 A
KDD Y/A nebo Y nebo YY nebo A - >20A
KD1 - <23A
Y nebo YY nebo A
KDB - <49 A
132M — 225 KD - K
KDD Y/A nebo Y nebo YY nebo A - vSechny
dostupné prou-
dy

1) Mezni proud pfii 94 A: > 49 A vykonu motoru a odpojeném signalu MOVILINK® DDI

Bez ohledu na zpusoby pfipojeni Y, A, YY plati, Ze se pfislusna moznost pfipojeni smi
pouzit jen do uvedeného jmenovitého proudu motoru.

Prirazeni pfripojky u pfipojeni se svorkovou deskou

(O o lNe)
w2 U2 V2

ur vi w1
O O O

35762386827
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Prifazeni pripojky u pripojeni se svorkovnici KCW

PFi pfipojeni pomoci svorkovnice musi byt dodany svorkovnicovy mustek vlozen tak,
aby byl v prdzoru svorkovnicového mustku viditelny symbol pro zapojeni do hvézdy
nebo do trojuhelniku. Zatlaéte svorkovy mustek podle zvoleného zplsobu zapojeni do
svorky, dokud nezapadne. Sledujte pfitom symbol Sipky a prazor na svorkovém

mastku.
h
O OO0 OO0 O
Q&DﬂD Qw B OWﬂD g
NN
Owe | Oue || Ova P
L L N !
Svorkovnice b;ez nasazeného svorkového ml‘]stk: 40957571467
V r Y
O OO0 O0C8 O O g0 OG8 O
QuﬂﬂD OWD OWﬂD y OUﬂD Ow B QWﬂD .
| s===0<==5 s =05—=== |
Owe | Oue || Ova P Omwz || Ouz | Ovwe P
N N N ; N N N ;
Svorkovknice v zapojeni do hvézdy (vIevoJ) av zapc;jenl' do 4095)7569035

trojuhelniku (vpravo) s nasazenym svorkovym mustkem

18014433656888715

2. Na oto¢ném spinadi zvyraznéném na obrazku nastavte hvézdu/trojuhelnik podle
zpUsobu pfipojeni zapojeném na svorkové desce nebo na svorkovnici.

POZNAMKA

Upozorfiujeme, Ze zapojeny zpUsob pfipojeni do hvézdy nebo trojuhelniku musi sou-
hlasit s oto€nym spinacem. Jinak mize dochazet k chybnym funkcim pohonu.

jde
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Elektricka instalace
Pfipojky ve svorkové skfini

POZNAMKA

Upozorfiujeme, Ze pokud byl motor objednan v provedeni hvézda nebo trojuhelnik,
bude dodan také s pfedzapojenim do hvézdy nebo trojuhelnika a s pfedvolbou polo-
hy oto€ného pfepinate hvézda nebo trojuhelnik. Pokud byl motor objednan neutralné
jako hvézdal/trojuhelnik, neni provedeno zadné pfedzapojeni, ale oto¢ny pfepinac je
pfednastaven na hvézdu.

3. Pro pfipojeni brzd pouzijte kabel o prafezu 1.0 mm? (pfi prafezu vykonového kabe-
lu motoru do 4 mm?) resp. 1.5 mm? (pfi prifezu vykonového kabelu motoru 6 mm?
nebo vétsiho) s jednoduchou dutinkou s plastovym limcem. Pfipojeni brzdy
k pfipojeni ochranného vodi¢e motoru je zajiSténo interng&. DalSi pfipojeni
ochranného vodi€e neni nutné.

27021633006224651

v" V8echny nepfipojené Zily, napt. brzdové Zily, musi byt jednotlivé izolovany a me-
chanicky zafixovany ve svorkové skfini.

v" Nepouzité zily nesmi byt spojeny s PE, se zemi nebo se stinénim.

v PE z hybridniho kabelu MOVILINK® DDI nebo z vykonového kabelu motoru se po-
dle znazornéni pfipoji k uzemfovacimu bodu svorkové skfiné motoru tak, aby ne-
doslo k jeho odpojeni. PouZivejte kruhové kabelové koncovky.

v Pomoci kabelovych prachodek EMC pfipojujte stinéni hybridniho kabelu
MOVILINK® DDI nebo vykonovy kabel motoru-brzd ke krytu svorkové skfiné.

v' Kizolaci Ize pouzit pfilozené izolaéni krytky.

4. Nepouzité zily brzdovych kabeld ulozte do dodanych izolaénich svorek podle ob-
razku. (Prislusné svorky pro uloZeni nepouzitych brzdovych kabell jsou pfiloZzeny
k motoru.)

= Dbejte na to, aby byly dutinky izolované, zejména pfi pouZiti brzdového motoru.

= Pfi Sroubovani kabelu uzemnéni dbejte na to, aby kabel nepfecnival pres tésni-
ci plochu tésnéni vika.
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Pfipojky ve svorkové skfini

27021632911633035
5. Pomoci Sroubovaku uvolnéte zdpadku v bodé zvyraznéném na obrazku.
6. Zasurte standardni koaxialni konektor FAKRA, dokud nezapadne.
7. Zaviete kryt.
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Elektricka instalace
Pfipojeni pomoci konektoru

Pripojeni pomoci konektort

Kabelova priichodka vykonového a signalniho kabelu je provedena pres konektory.
Respektujte pfipustné poloméry ohybu kabelu.

Pouziti plné digitalniho rozhrani MOVILINK® DDI od firmy SEW-EURODRIVE
umozniuje pfipojit motory pomoci jednokabelové techniky. Zde jsou vSechny Udaje
motoru, jako udaje snimace, Udaje o teploté, Udaje o uvedeni do provozu a Udaje
dalSich snimac, digitalné pfenaseny prostfednictvim hybridniho vedeni.

Svorkovou skfifi s hybridnim konektorem KD1/KDB a signalnim konektorem KDD
muzete nastavit do vSech pozadovanych poloh.

40045109131

Hybridni konektory KD1 jsou volitelng k dispozici v uhlové poloze. Uhlovy konektor
KD1 Ize sefidit podobné jako konektory SD1.

40237377035

Pro motory s velkym vykonem a proudy se nabizi provedeni se svorkovou skfini KDD.
Signalni konektor se pouziva k pfipojeni rozhrani MOVILINK® DDI. Napajeni motoru
a brzdy je zajisténo prostfednictvim kabelové priichodky ve svorkové skFini.

40237379467
Uhlovy konektor ma nasledujici rozsah natogeni:
rozsah natoceni 255° + 6°
e
O— 2> |
oG = ——
\\
\\ rozsah natoc¢eni 75° + 6°
56011328267
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Pfipojeni pomoci konektorut

6.4.1 Pripojeni hybridniho konektoru KD1 (M23)

Schéma pfipojeni konektoru zobrazuje kontaktni stranu pfipojek.

Funkce

pfipojeni motoru u motor( s rozhranim MOVILINK® DDI

Zpusob pripojeni

M23, samci konektor, vnéjsi zavit, fa TE Connectivity — Intercontec products, série 723, pouzivano u SEW-EURODRIVE, vybaveni
SpeedTec, kddovaci krouzek: bez, odolny proti dotyku

Schéma zapojeni

MOVILINK® DDI

Prirazeni kontakti pro motor

Kontakt |Signal Bez brzdy S brzdou BE.. a BE.H sd(;xternim ovladanim brz-
U ) faze motoru U faze motoru U

V \% faze motoru V faze motoru V

W W faze motoru W faze motoru W

A rezervovano nepfipojovat nepfipojovat

B rezervovano nepfipojovat brzda 15

C rezervovano nepfipojovat brzda 13

D rezervovano nepfipojovat brzda 14

PE PE ochranny vodi¢ ochranny vodi¢

DDI MOVILINK® DDI MOVILINK® DDI MOVILINK® DDI

Prirazeni kontakti pro motor

Kontakt |Signal

S brzdou BE.. a BE.H s ovladanim brzdy BG1Z

S brzdou BE.. a BE.H s napajecim napétim
24 V DC a externim ovladanim brzdy

U U faze motoru U faze motoru U
V Vv féaze motoru V faze motoru V
w w faze motoru W fédze motoru W
A rezervovano nepfipojovat brzda 15

B rezervovano sitové napajeni BG1Z N (L2) nepfipojovat
C rezervovano nepfipojovat brzda 14

D rezervovano sitové napajeni BG1Z L1 (faze) brzda 13
PE PE ochranny vodi¢ ochranny vodi¢
DDI MOVILINK® DDI MOVILINK® DDI MOVILINK® DDI
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6

6.4.2 Pfipojeni hybridniho konektoru KDB (M40)

Schéma pfipojeni konektoru zobrazuje kontaktni stranu pfipojek.

Funkce

pfipojeni motoru u motor( s rozhranim MOVILINK® DDI

Zpusob pripojeni

M40, samci konektor, vnéjsi zavit, fa TE Connectivity — Intercontec products, série 740, pouzivano u SEW-EURODRIVE, vybaveni
SpeedTec, kddovaci krouzek: bez, odolny proti dotyku

Schéma zapojeni

33093717/CS — 07/2025

MOVILINK® DDI

Prifazeni kontakti pro motor

Kontakt |Signal Bez brzdy S brzdou BE.. a BE.H sdt;xternim ovladanim brz-
U U féaze motoru U faze motoru U
\' vV faze motoru V faze motoru V
w w faze motoru W faze motoru W
1 rezervovano nepfipojovat nepfipojovat
+ rezervovano nepfipojovat brzda 15

- rezervovano nepfipojovat nepfipojovat
N rezervovano nepfipojovat brzda 13

2 rezervovano nepfipojovat brzda 14
PE PE ochranny vodi¢ ochranny vodi¢
DDI MOVILINK® DDI MOVILINK® DDI MOVILINK® DDI

Prifazeni kontakti pro motor

Kontakt |Signal S brzdou BE.. a BE.H s ovladanim brzdy BG1Z |S erdOLIIJCB:E.éitgfr;:nsor:/a;gggﬁ:ﬁr;—izsﬂm 24V
U U faze motoru U faze motoru U
V vV faze motoru V faze motoru V
W W faze motoru W faze motoru W
1 rezervovano nepfipojovat brzda 15

+ rezervovano sitové napajeni BG1Z N (L2) nepfipojovat

- rezervovano nepfipojovat nepfipojovat
N rezervovano nepfipojovat brzda 14

2 rezervovano sitové napajeni BG1Z L1 (faze) brzda 13
PE PE ochranny vodi¢ ochranny vodi¢
DDI MOVILINK® DDI MOVILINK® DDI MOVILINK® DDI
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6.4.3 Pfipojeni konektoru KDD (M23)

Schéma pfipojeni konektoru zobrazuje kontaktni stranu pfipojek.

Funkce

Pfipojeni motoru u motor( s rozhranim MOVILINK® DDI

Zpusob pripojeni

M23, sam¢i konektor, vnéjsi zavit, fa TE Connectivity — Intercontec products, série 723, pouzivano u SEW-EURODRIVE, vybaveni
SpeedTec, kddovaci krouzek: bez, odolny proti dotyku

Schéma zapojeni

MOVILINK® DDI

Prifazeni u motoru

Kontakt |Signal S brzdou/bez brzdy

DDI MOVILINK® DDI MOVILINK® DDI
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6.5 Instalace podle standardi UL
POZNAMKA
i Nasledujici kapitola je dle pozadavkd UL bez ohledu na jazyk této dokumentace vzdy

vyti§téna v anglickém jazyce a z¢asti ve francouzském jazyce.

6.5.1 Branch Circuit Protection

Integral solid state short circuit protection does not provide branch circuit protection.
Branch circuit protection must be provided in accordance with the National Electrical
Code and any additional local codes (US) or Canadian Electrical Code, Part 1 (CA).

WARNING - The opening of the branch-circuit protective device may be an indication
that a fault current has been interrupted. To reduce the risk of fire or electric shock,
current-carrying parts and other components of the controller should be examined and
replaced if damaged. If burnout of the current element of an overload relay occurs, the
complete overload relay must be replaced.

ATTENTION - LE DECLENCHEMENT DU DISPOSITIF DE PROTECTION DU CIR-
CUIT DE DERIVATION PEUT ETRE DU A UNE COUPURE QUI RESULTE D'UN
COURANT DE DEFAUT. POUR LIMITER LE RISQUE D'INCENDIE OU DE CHOC
ELECTRIQUE, EXAMINER LES PIECES PORTEUSES DE COURANT ET LES
AUTRES ELEMENTS DU CONTROLEUR ET LES REMPLACER S'ILS SONT
ENDOMMAGES. EN CAS DE GRILLAGE DE L'ELEMENT TRAVERSE PAR LE
COURANT DANS UN RELAIS DE SURCHARGE, LE RELAIS TOUT ENTIER DOIT
ETRE REMPLACE

Non Semiconductor Fuses Inverse-Time Circuit Breaker
Model (currents are maximum, voltages | (currents are maximum, voltages
minimum values), any Listed minimum values), any Listed
BG1Z 40 A 40 A
BGext" 40 A 40 A

1) External brake control

6.5.2 Surrounding Air Temperature Rating

Rated for Surrounding Air Temperature of 80 °C in the terminal box of the device they
are mounted in.
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7 Technika pfipojeni
71 Kabel pro MOVILINK® DDI

Rozhrani MOVILINK® DDI potfebuje pro pfenos dat mezi motorem a mé&ni¢em koaxial-
ni kabel. Podle potfebného prifezu kabelu motoru je koaxialni kabel proveden v hyb-
ridnim kabelu (do 10 mm?) nebo v samostatném kabelu (> 10 mm?).

Koaxialni kabel vyZaduje konektor FAKRA na strané ménie i motoru.
SEW-EURODRIVE nabizi sestavené kabely s jiz namontovanymi konektory. Navic
nabizi neosazené kabely v rolich. Zakaznik si je musi sam osadit konektory. Sesta-
veni konektorti FAKRA Ize provést pomoci sady naradi "MOVILINK® DDI Tool Set 1".

Dalsi informace najdete v pfirucce "Automatizacni modularni systém MOVI-C® — Digi-
talni integrace motoru".

Jednokabelova technika do 10 mm?

Sestavené hybridni kabely pro motory s rozhranim MOVILINK® DDI jsou usporadany
takto:

» 1 Zila pro pfipojeni ochranného vodic¢e PE

» 3 zZily pro ovladani motoru

* 4 Zily pro ovladani brzdy

« 1 koaxialni kabel pro MOVILINK® DDI

Pomoci tohoto univerzalniho hybridniho kabelu Ize ovladat vdechny varianty brzdy.

Vicekabelova technika véts$i nez 10 mm?

U prifezd vétsich nez 10 mm? je koaxidlni vedeni uloZeno v samostatném kabelu.
Jednotlivé koaxialni kabely jsou k dostani sestavené.

Pfipojeni koaxialniho kabelu k motoru se vzdy provadi pomoci konektoru M23.

Pocet pfipojovacich mist

Koaxialni technika MOVILINK® DDI umoziiuje vice pfipojovacich mist. Povolena jsou
az 4 pfipojovaci mista (do 200 m) nebo 6 pfipojovacich mist (do 100 m). DalSi pfipo-
jovaci mista po dohodé se SEW-EURODRIVE.

PFipojovaci mista konektoru FAKRA uvnitf motoru ve svorkovnici, na modulu snimace
nebo na samotném ménici se nepocitaji.

Priklady zplsobu zapogitavani pfipojovacich mist:

+ Kabel od MOVIDRIVE® k motoru s SD1 (konektor M23): 1 pfipojovaci misto

« Kabel od MOVITRAC® advanced k motoru s SDB (konektor M40) pfipojen jednim
prodluzovacim kabelem M40 na M40: 2 pfipojovaci mista

+ Kabel od MOVIDRIVE® k motoru s KD1 (konektor M23): 1 pfipojovaci misto

+ Kabel od MOVIMOT® flexible s M23 k motoru s KD1 (konektor M23): 2 pfipojovaci
mista

+ Kabel od MOVIDRIVE® k motoru s KD1 (konektor M23) pfipojen jednim
prodluZzovacim kabelem M23 na M23: 2 pfipojovaci mista

« Kabel od MOVIMOT® flexible s M23 k motoru s KD1 (konektor M23) pfipojen
jednim prodluzovacim kabelem M23 na M23: 3 pfipojovaci mista

+ Kabel od MOVIDRIVE® k motoru s KD (hybridni kabelova prichodka bez konekto-
ru): O pfipojovacich mist
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71.2

Technika pfipojeni
Kabel pro MOVILINK® DDI

Zamek konektort

Kabely MOVILINK® DDI s konektory jsou standardné dodavany s rychlo uzamykacimi
konektory SpeedTec. Upozorfiujeme, ze tento zamek musi byt zcela uzavien, aby
bylo dosazeno nerugeného prenosu signalu prostfednictvim MOVILINK® DDI.

Ménice v decentralizovaném provedeni

OvlivAujici faktory: V zavislosti na primyslovém ménici existuje obecné omezeni délky
kabelu. Ridte se produktovou dokumentaci k prdmyslovym méni¢im
MOVIMOT® flexible a MOVIPRO® technology.

Ménice ve spinaci skfini
OvlivAujici faktory: V zavislosti na ménici ve spinaci skfini existuje omezeni délky
kabelu na zakladé frekvence PWM a provedeni ménice. Ridte se produktovou doku-

mentaci k pFislusnym méni¢m ve spinaci skiini MOVIDRIVE® technology, modular
nebo system a MOVITRAC® advanced.

Prehled dopliikid pro kabely motoru

Legenda

Pokud je kabel uveden jako otevreny, je napajeni vykonu motoru a brzdového vykonu
provedeno pres dutinky. PFipojeni signalu je provedeno pomoci koaxialniho konektoru
FAKRA.

Kabel motoru

— Popis
strana méni¢e strana motoru

= otevieny konec vykonovych zZil a koaxialni konek-
t,f tor FAKRA na otevfeny konec vykonovych Zil
a koaxialni konektor FAKRA

otevieny konec vykonovych Zil a koaxialni konek-

%Q tor FAKRA na M23

otevieny konec vykonovych zil a koaxialni konek-
tor FAKRA na M40

M23 na otevieny konec vykonovych Zil a koaxial-
ni konektor FAKRA

Eell—— e————— M40 na otevieny konec vykonovych Zil a koaxial-

ni konektor FAKRA
M23 na koaxialni konektor FAKRA

M23 na M23
%@Q M40 na M40
—
M23 na M40
M40 na M23
Symbol Vyznam
—C pevné ulozeni
L pohyblivy kabelovy Zlab

7
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Symbol Vyznam
- kabel s konektorem
- kabel s otevienym koncem, ufiznuty nebo s dutinkami

71.3 Hybridni kabel s konektorem na strané motoru, s otevienym koncem na strané ménice
Kabel se pouziva pro nasledujici ménice:
-  MOVIDRIVE®
+  MOVITRAC® advanced
+  MOVIMOT® flexible

—
DRN../DR2S../DR2L.. [1-95]
R
o _\ﬁ
[6 - 10]
CMP./CM3C./CM3P.. |

=
PxG® integrated :ﬂ[] >
= i -

—0 D
[11 - 15] [ -5]

MOVIGEAR" classic SN & N
[16 - 20] [6-10]

71.4 Hybridni kabel s otevienym koncem na strané motoru, s otevienym koncem na strané
ménice

CMSB..

54043225020098571

Kabel se pouziva pro nasledujici ménice:
- MOVIDRIVE®

«  MOVITRAC® advanced

+  MOVIMOT® flexible

=

[31-35] [43-47]

<
R S

DRN../DR2S../DR2L.. [36-40] [48-53]

CMP./CM3C./CM3P.. . .
o 1 1 1
E— S —
MOVIGEAR® classic [21 - 25] [11 -15] [1-5]
D--- D, - P
s S G
[26 - 30] [16 - 20] [6 - 10]
63050424274841995
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Kabel se pouziva pro nasledujici ménice:
+  MOVIMOT® flexible

= —
5

DRN../DR2S../DR2L.. =

CMP../CM3C../CM3P.. ]

PxG® integrated :ﬂﬂ:] I(J >

CMSB..

MOVIGEAR® classic

1

—a
[11-12]

[16 - 17]

—
[11-12]

[ ——r
.

[16 - 17]

Technika pfipojeni 7
Kabel pro MOVILINK® DDI

1

—x
[11-12]

-
S

[16 - 17]

Hybridni kabel s konektorem na strané motoru, s konektorem na strané ménice

27021630061911051
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7.1.6 Hybridni kabel s otevienym koncem na strané motoru, s konektorem na strané ménice

Kabel se pouziva pro nasledujici ménice:
+  MOVIMOT® flexible

DRN../DR2S../DR2L..

CMP./CM3C../CM3P.. E

CMSB.. o ==

MOVIGEAR® classic

71.7 Koaxialni signalni kabel s konektorem nebo otevienym koncem na strané motoru,

1

>———C
[21 - 22]

[26 - 27]

>
[21 - 22]

-,
P’_-/

[26 - 27]

s otevienym koncem na strané ménice

PFi prafezu vétsim nez 10 mm? je pro zily k ovladani motoru zapotfebi koaxialni kabel,
ktery obsahuje signalni kabel pro pfipojeni MOVILINK® DDI. Kabely pro pfipojeni

1

1T

P—=a
[11-12]

T
S

[16 - 17]

motoru a brzdy musi byt uloZeny oddélené.

Kabel se pouziva pro nasledujici ménice:

+  MOVIDRIVE®

+  MOVITRAC® advanced

DRN../DR2S../DR2L..

CMP./CM3C./CM3P.. E

CMSB.. o ==

1

18014430807172491

-
.- _\_______€

[41]

- << =R
~ - _\—6 N - _\_______6 ~ - _\—{
[42] [42b] [41]

32 | Dodatek k navodu k obsluze — Trifazové motory s rozhranim MOVILINK® DDI
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Tabulky kabelt

Sestavené kabely oteviené na strané motoru a oteviené na strané meénice Ize dodat
i v rolich o délkach 30 m, 100 m a 200 m (fadek 43-52). Tyto kabely jsou nesesta-

vené.

Technika pfipojeni
Kabel pro MOVILINK® DDI

Dalsi informace k sestavovani kabell naleznete v dodatku k navodu k obsluze
"MOVILINK® DDI Tool Set 1".

Kabely s hybridnimi konektory nebo otevienymi konci pro vykon a koaxialni konektory FAKRA

V nasledujici tabulce najdete sestavené kabely pro MOVILINK® DDI.

"otevieny" znamena, ze jsou vykonové zily pro motor a brzdu oteviené a MOVILINK®
DDI je pfipojeno koaxialnim konektorem FAKRA. U isté otevienych signalnich kabeld
je k dispozici jen koaxialni konektor FAKRA.

é Objednaci Prafez v mm? Druh uloZeni Pripojeni |Strana moto-| Strana meé-
. Cislo motoru ru nice
x 1.5 + 4 x 1 + koaxidlni kabe evné uloZeni otevren
[1] 28123808 4 x 1.5 + 4 x 1 + koaxidlni kabel pevné uloZeni SD1/KD1 M23 feny
[2] 28123816 4 x 2.5+ 4 x 1 + koaxialni kabel pevné ulozZeni SD1/KD1 M23 otevieny
[3] 28123824 4 x4 +4 x 1+ koaxialni kabel pevné uloZeni SD1/KD1 M23 otevieny
[4] 28123832 4 x 6 +4 x 1.5 + koaxialni kabel pevné ulozeni SDB/KDB M40 otevieny
[5] 28123840 4 x 10 + 4 x 1.5 + koaxialni kabel pevné uloZeni SDB/KDB M40 otevreny
[6] 28123743 4 x15+2x(2x 1)+ koaxialni pohyblivy kabelovy Zlab SD1/KD1 M23 otevieny
kabel
[7] 28123751 4 x25+2x(2x1)+ koaxialni pohyblivy kabelovy Zlab SD1/KD1 M23 otevieny
kabel
[8] 28123778 |4 x4 + 2 x (2 x 1) + koaxialni kabel| pohyblivy kabelovy Zlab SD1/KD1 M23 otevieny
[8b]" | 28148576 4 x1.5+2x(2x 1)+ koaxialni pohyblivy kabelovy Zlab SD1/KD1 m23" otevieny
kabel
[9] 28123786 4 x6+2x(2x1.5) + koaxialni pohyblivy kabelovy Zlab SDB/KDB M40 otevieny
kabel
[10] 28123794 4 x 10 + 4 x 1.5 + koaxialni kabel pohyblivy kabelovy Zlab SDB/KDB M40 otevreny
[11] 28123905 4 x 1.5 +4 x 1 + koaxialni kabel pevné uloZeni SD1/KD1 M23 M23
x 2.5 + 4 x 1 + koaxialni kabe evné uloZeni
[12] 28123913 4 x2 4 x 1 + koaxialni kabel pevné uloZeni SD1/KD1 M23 M23
[13] 28123921 4 x 4 + 4 x 1 + koaxidlni kabel pevné ulozeni SD1/KD1 M23 M23
[14] 28123948 4 x 6 + 4 x 1.5 + koaxidlni kabel pevné uloZeni SDB/KDB M40 M40
x 10 + 4 x 1.5 + koaxialni kabe evné uloZeni
15 28123956 4 x 10 + 4 x 1.5 + koaxialni kabel pevné uloZeni SDB/KDB M40 M40
5 x 1.5+ 2 x (2 x 1) + koaxialni 0 ivy kabelovy Zla
[16] 28123859 4 x1 2 x (2 x 1) + koaxialni pohyblivy kabelovy Zlab SD1/KD1 M23 M23
kabel
[17] 28123867 4 x25+2x(2x 1)+ koaxialni pohyblivy kabelovy Zlab SD1/KD1 M23 M23
kabel
[18] 28123875 |4 x4 + 2 x (2 x 1) + koaxialni kabel| pohyblivy kabelovy Zlab SD1/KD1 M23 M23
[18b] | 28147170 |4*#*2x(2x 1)+ koaxidinikabel v kabelovy 2lab | SD1/KDA M23 M23
(zaménéné faze motoru)
[19] 28123883 4 x6+2x(2x1.5) + koaxialni pohyblivy kabelovy Zlab SDB/KDB M40 M40
kabel
[20] 28123891 4 x 10 + 4 x 1.5 + koaxialni kabel pohyblivy kabelovy Zlab SDB/KDB M40 M40
[21] 28124367 4 x 1.5 + 4 x 1 + koaxialni kabel pevné ulozeni KD otevieny M23
[22] 28124375 4 x 2.5+ 4 x 1 + koaxialni kabel pevné ulozZeni KD otevieny M23
[23] 28124383 4 x4 +4 x 1+ koaxialni kabel pevné uloZzeni KD otevieny M23
4 x 1 + koaxialni kabel . I o
[23b] 28183908 (jen brzda + koaxialni kabel) pevné ulozeni KD otevieny M23
[24] 28143884 4 x 6 +4 x 1.5 + koaxialni kabel pevné ulozZeni KD otevieny M40
[25] 28143892 4 x 10 + 4 x 1.5 + koaxialni kabel pevné uloZzeni KD otevieny M40
[26] 28124332 4 x1.5+2x(2x 1)+ koaxialni pohyblivy kabelovy Zlab KD otevreny M23
kabel
[27] 28124340 4 x25+2x(2x 1)+ koaxialni pohyblivy kabelovy Zlab KD otevieny M23
kabel
[28] 28124359 |4 x 4 + 2 x (2 x 1) + koaxialni kabel| pohyblivy kabelovy Zlab KD otevieny M23

7
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C. Obé?gl';ac' Priifez v mm? Druh ulozeni Pr:c‘:gf:' Stran?umoto- Stranrilzeme-
[29] 28143868 4 x 6+ 2 x(2x1.5) + koaxialni pohyblivy kabelovy Zlab KD otevieny M40
kabel
[30] 28143876 4 x 10 + 4 x 1.5 + koaxialni kabel pohyblivy kabelovy Zlab KD otevieny M40
[31] 28152395 4 x 1.5+ 4 x 1+ koaxialni kabel pevné uloZeni KD otevreny otevieny
[32] 28152409 4 x 25+ 4 x 1+ koaxialni kabel pevné uloZzeni KD otevieny otevieny
[33] 28152417 4 x 4 + 4 x 1 + koaxialni kabel pevné uloZeni KD otevieny otevieny
[34] 28152425 4 x 6 +4 x 1.5 + koaxialni kabel pevné ulozeni KD otevieny otevieny
[35] 28152433 4 x 10 + 4 x 1.5 + koaxialni kabel pevné ulozZeni KD otevieny otevieny
[36] 28152441 4 x1.5+2x (2 x 1)+ koaxialni pohyblivy kabelovy Zlab KD otevieny otevieny
kabel
[37] 28152468 4 x25+2x(2x1)+ koaxialni pohyblivy kabelovy Zlab KD otevreny otevieny
kabel
[38] 28152476 |4 x 4 + 2 x (2 x 1) + koaxialni kabel| pohyblivy kabelovy Zlab KD otevieny otevieny
[39] 28152484 4 x6+2x(2x1.5) + koaxialni pohyblivy kabelovy Zlab KD otevreny otevreny
kabel
[40] 28152492 4 x10 + 4 x 1.5 + koaxialni kabel pohyblivy kabelovy Zlab KD otevieny otevieny
[41] | 28129431 koaxiélni kabel pohyblivy kabelovy zlab | SMCEDISBCD/ - yag otevieny
[42] | 28138376 koaxiaIni kabel pohyblivy kabelovy lab SMC%SDBCD’ M23 M23
[42b] 28183762 koaxialni kabel pohyblivy kabelovy Zlab KD otevieny otevieny
1) Provedeni jako uhlovy konektor.
Kabely pro vlastni sestaveni otevieného konce koaxialnim konektorem FAKRA
C. Obé?gl';ac' Priifez v mm? Druh ulozeni Pr:ggc::l Stran?umoto- Stranrilzeme-
[43] 28123395 4 x 1.5+ 4 x 1+ koaxialni kabel pevné uloZeni KD ufiznuty ufiznuty
[44] 28123409 4 x 2.5 + 4 x 1 + koaxialni kabel pevné uloZeni KD ufiznuty ufiznuty
[45] 28123417 4 x 4 + 4 x 1 + koaxidlni kabel pevné uloZeni KD ufiznuty ufiznuty
[46] 28123425 4 x 6 +4 x 1.5 + koaxialni kabel pevné ulozeni KD ufiznuty ufiznuty
[47] 28123433 4 x 10 + 4 x 1.5 + koaxialni kabel pevné uloZzeni KD ufiznuty ufiznuty
[48] 28123336 4 x1.5+2x (2 x 1)+ koaxialni pohyblivy kabelovy Zlab KD ufiznuty ufiznuty
kabel
[49] 28123344 4 x25+2x(2x1)+ koaxialni pohyblivy kabelovy Zlab KD ufiznuty ufiznuty
kabel
[50] 28123352 |4 x 4 + 2 x (2 x 1) + koaxidlni kabel| pohyblivy kabelovy Zlab KD ufiznuty ufiznuty
[51] 28123360 4 x 6+ 2 x(2x1.5) + koaxialni pohyblivy kabelovy Zlab KD ufiznuty ufiznuty
kabel
[52] 28123379 4 x10 + 4 x 1.5 + koaxialni kabel pohyblivy kabelovy Zlab KD ufiznuty ufiznuty
[53] 25672568 koaxialni signalni kabel pohyblivy kabelovy Zlab KD ufiznuty ufiznuty
71.9 Kabel adaptéru pro MOVILINK® DDI konektor FAKRA na konektor FAKRA

Pro pfipojeni otevieného konektoru FAKRA jsou k dispozici kabely adaptéru. Lze je
pouzit k pfipojeni vlastnich sestavenych kabell s otevienym koncem ke konektoru
FAKRA. Konektor FAKRA je kompatibilni se v8emi sestavenymi kabely pro
MOVILINK® DDI s otevienym koncem od SEW-EURODRIVE.

(T 3 SRR

Délka Strana moto-
ru

40957566603
Strana ménice

Objednaci Cislo Druh ulozeni Pripojeni

FAKRA

28170792

pevné

200 mm

koaxial

samdi

samdi
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7.1.10 P¥ipojovaci box kabelaze se signalovymi konektory MOVILINK® DDI

28177428 28177436
11 [2]
Uspoiadani montaz pred sténu M23 samiéi > FAK-| FAKRA kéd L samici > montaz pred
P RA kod L sam¢&i sténu M23 sam¢i
145 mm 145 mm
Délka spojeno s [2]: 280 mm spojeno s [1]: 280 mm
(konektory se prekryvaji) (konektory se prekryvaiji)
Teplota pouziti -20 °C az +80 °C
Stupen ochrany IP IP66 (zapojeno)
Strana motoru M23, zdifkovy kontakt, samiéi FAKRA kéd L, zditkovy kontakt, samiéi
Strana ménice FAKRA kod L, konektor, sam¢i M23, konektor sam¢i
28177428
— NN
— i =
r—

57579843083

28177436

AN
[a VAV

57614266251

7.1.11  Hybridni kabely s konektory na skfinich
Pro uloZeni sestavenych hybridnich kabelt pro MOVILINK® DDI s konektory ve skfi-
nich jsou k dispozici sklopné pfiruby od firmy TE Connectivity. Tyto Ize pod nasleduji-
cim oznacéenim a €islem artiklu objednat pfimo u firmy TE Connectivity.

(1] [2] 21 [l

40221713163
(1] sklopna pfiruba pro montaz za sténu (vlevo)
sklopna pfiruba pro montaz pfed sténu (vpravo)
[2] sténa skfiné
Dodrzujte navody k montazi od firmy TE Connectivity.
Vyrobce Cislo dilu Typ Teplota pouziti |Stupen ochrany IP
pfiruba, sklopna, dvoudilna pro rovné IP65/1P67
TE Connectivity E0.0222.002-P00 ’ ; - -20 °C az +60 °C s montazi
konektory M23, série 723/923 do slepého otvoru
pfiruba, sklopna, dvoudilna pro rovné IP65/1P67
TE Connectivity E0.0058.002-000 ’ y - -20 °C az +60 °C s montazi
konektory M40, série 740/940 do slepého otvoru
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7.2 Pfifazeni kontaktii kabeltit motoru pro rozhrani MOVILINK® DDI

7.21 Hybridni kabely pro motory bez brzdy

PFipojeni kabell s konektorem na strané motoru u nasledujicich motoru:

» tfifazové motory DRN../DR2../DRU..

» synchronni motory CMP../CM3C../CM3P../CMSB..

« pfesné planetové prevodové motory PxG® integrated
« pohonova jednotka MOVIGEAR?® classic

V nasledujici tabulce je uvedeno pfifazeni zil kabelu:

MOVIDRIVE® modular/system/technology, MOVITRAC® advanced

Strana motoru Strana ménice
Kontakt .. Kontakt
— I - Barva zily " —— .
M23 | M40 otev,re- Signal Barva zily IEC 60757 Oznaceni otevieny Popis
ny
U U U U cerna BK U/L1 U faze motoru U
Y Vv Y Vv cerna BK V/IL2 V faze motoru V
w w w w cerna BK WIL3 w faze motoru W
A 1 izolovat | rezervovano Zluta YE A izolovat nepfipojovat
B + izolovat | rezervovano | oranzova oG B izolovat nepfipojovat
C N izolovat | rezervovano rdzova PK C izolovat nepfipojovat
D 2 izolovat | rezervovano fialova VT D izolovat nepfipojovat
PE PE PE PE Zluta/zelend GNYE - PE ochranny vodi¢
DDI | DDI |KOMANTMOVIUNK® | fiajos vT - koaxialni konektor MOVILINK® DDI
MOVIMOT® flexible
Strana motoru Strana ménice
M2:°ntakl\:l4o Signal Barva zily ﬁgacng)-zllsh; Oznaceni Sestaveni Popis
U U ) cerna BK U/L1 faze motoru U
\% V V cerna BK V/L2 faze motoru V
W W wW ¢erna BK WI/L3 faze motoru W
A 1 A Zluta YE A i pFipojka A
.. nesestaveny o
B + B oranzova oG B pfipojka B
C N C rizova PK C pfipojka C
D 2 D fialova VT D pfipojka D
PE PE PE Zluta/zelena GNYE - ochranny vodi¢
DDI | DDI MO\S'B'INK® fialova VT - koaxialni konektor MOVILINK® DDI

Jednotlivé izolujte kazdy nepfipojeny konec Zily.
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7.2.2

MOVIDRIVE® modular/system/technology, MOVITRAC® advanced

Technika pfipojeni

Pfifazeni kontaktd kabelt motoru pro rozhrani MOVILINK® DDI

Hybridni kabely pro motory s brzdou BE.. nebo BZ.. s napajecim napétim 24 V DC

Pripojeni kabell s konektorem na strané motoru u nasledujicich motoru:
+ tfifdzové motory DRN../DR2../DRU..
» synchronni motory CM3C../CM3P..

V nasledujici tabulce je uvedeno pfifazeni zil kabelu:

Strana motoru

Strana ménice

Kontakt .. Kontakt
- N - Barva zily o — .
M23 | M40 | otevie- Signal Barva zily IEC 60757 Oznaceni otevieny Popis
ny
U U U U cerna BK U/L1 U faze motoru U
\% \ \% \ cerna BK V/L2 \% faze motoru V
W W W W ¢erna BK W/L3 W faze motoru W
A 1 Zluta 15 Zluta YE A Zluta brzda 15
B + |oranZova|rezervovano| oranzova oG B oranzova nepfipojovat
(¢} N rzova 14 rdzova PK C rzova brzda 14
D 2 fialova 13 fialova VT D fialova brzda 13
PE PE PE PE Zluta/zelena GNYE - PE ochranny vodi¢
. ®
DDI | ppi |Koaxianii MOVILINK® | g o VT - koaxilni konektor MOVILINK® DDI
konektor DDI
MOVIMOT® flexible
Strana motoru Strana ménice
Kontakt L - Barva zily — . .
M23 Mao Signal Barva zily IEC 60757 Oznaceni Sestaveni Popis
) U U cerna BK U/L1 U faze motoru U
\% V \Y% Cerna BK V/L2 \ faze motoru V
W W wW cerna BK W/L3 W faze motoru W
A 1 A Zluta YE A Zluta brzda 15
B + B oranzova oG B oranzova nepfipojovat
C N C rizova PK C rzova brzda 14
D 2 D fialova VT D fialova brzda 13
PE PE PE Zluta/zelena GNYE - PE ochranny vodi¢
®
poi | ppi |MOVILNK fialova VT - koaxialni konektor MOVILINK® DDI

Jednotlivé izolujte kazdy nepfipojeny konec Zily.
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Technika pfipojeni
Pfifazeni kontaktd kabelt motoru pro rozhrani MOVILINK® DDI

7.23

MOVIDRIVE® modular/system/technology, MOVITRAC® advanced

Hybridni kabely pro motory s brzdou BE.. nebo BZ..

Pripojeni kabell s konektorem na strané motoru u nasledujicich motoru:
+ tfifdzové motory DRN../DR2../DRU..
» synchronni motory CM3C../CM3P..

V nasledujici tabulce je uvedeno pfifazeni zil kabelu:

Strana motoru

Strana ménice

Kontakt .. Kontakt
- N - Barva zily o — .
M23 | M40 otev,re- Signal Barva zily IEC 60757 Oznaceni otevieny Popis
ny
U U U U cerna BK U/L1 U faze motoru U
\Y Vv Vv Vv cerna BK V/L2 Vv faze motoru V
w w w w cerna BK WIL3 w faze motoru W
A 1 Zlutd | rezervovano Zluta YE A Zluta nepfipojovat
B + |oranZova 15 oranzova oG B oranzova brzda 15
C N rizova 13 rizova PK C rizova brzda 13
D 2 fialova 14 fialova VT D fialova brzda 14
PE PE PE PE Zluta/zelena GNYE - PE ochranny vodi¢
DDI | Dpi Kot MOVD”I'D'INK® fialova VT - koaxialni konektor MOVILINK® DDI
MOVIMOT® flexible
Strana motoru Strana ménice
M2:°ntakl\:l4o Signal Barva zily I?Eacrvsa:);g Oznaceni Sestaveni Popis
U U ) Cerna BK U/L1 faze motoru U
\Y V V Cerna BK V/L2 faze motoru V
W W wW cerna BK W/L3 faze motoru W
A 1 A Zluta YE A . A
. nesestaveny
B + B oranzova oG B B
C N C rizova PK C C
D 2 D fialova VT D D
PE PE PE Zluta/zelena GNYE - ochranny vodi¢
DDI | DDI MO\S'E)'INK® fialova VT - koaxialni konektor MOVILINK® DDI

Jednotlivé izolujte kazdy nepfipojeny konec Zily.
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7.24

MOVIDRIVE® modular/system/technology, MOVITRAC® advanced

Technika pfipojeni
Pfifazeni kontaktd kabelt motoru pro rozhrani MOVILINK® DDI

Hybridni kabely pro motory s brzdou BE.., BE.H nebo BZ.. a integrovanym ovladanim brzdy
BG1Z

PFipojeni kabell s konektorem na strané motoru u nasledujicich motoru:
+ tfifazové motory DRN../DR2../DRU..
» synchronni motory CM3C../CM3P..

V nasledujici tabulce je uvedeno pfifazeni Zil kabelu:

Strana motoru

Strana ménice

Mz';°"tak|;4o signal | Barva zily E%"’&;g‘.; Oznaéeni Sestaveni Popis

U U U ¢erna BK U/L1 faze motoru U

V V \% cerna BK V/L2 faze motoru V

W W W cerna BK WI/L3 faze motoru W

A 1 rezervovano Zluta YE A nepfipojovat

B + N (L2) oranovéa 0G B nesestaveny brzda (’};L‘;V{;;’d'c N
C N rezervovano rizova PK C nepripojovat

D 2 L1 (faze) fialova VT D brzda faze L1

PE PE PE Zluta/zelena GNYE - ochranny vodi¢
DDl | DDI MO\S'B'INK@ fialova VT - koaxialni konektor MOVILINK® DDI

Jednotlivé izolujte kazdy nepfipojeny konec Zily.
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7 Technika pfipojeni
Pfifazeni kontaktd kabelt motoru pro rozhrani MOVILINK® DDI

7.2.5 Hybridni kabely pro motory s integrovanym brzdovym odporem

Pripojeni kabell s konektorem na strané motoru u nasledujicich motoru:

« pohonova jednotka MOVIGEAR® classic
V nasledujici tabulce je uvedeno pfifazeni zil kabelu:

MOVIDRIVE® modular/system/technology, MOVITRAC® advanced

Strana motoru Strana ménice
Kontakt L - Barva zily L . .
M23 Mao Signal Barva zily IEC 60757 Oznaceni Sestaveni Popis
) U U cerna BK U/L1 faze motoru U
\ \% \% cerna BK VI/L2 faze motoru V
W W W cerna BK W/L3 faze motoru W
A 1 rezervovano Zluta YE A nepfipojovat
B + brzd’c))g?/ od- | Hranzova oG B nesestaveny brzdovy odpor
c N brzd;;?/ od- rdzova PK c brzdovy odpor
D 2 rezervovano fialova VT nepfipojovat
PE PE PE Zlutd/zelena GNYE - ochranny vodi¢
®
DDl | DDI MO\S'E)'INK fialova VT - koaxialni konektor MOVILINK® DDI
MOVIMOT® flexible
Strana motoru Strana ménice
Kontakt . » Barva zily . , .
M23 Mao Signal Barva zily IEC 60757 Oznaceni Sestaveni Popis
U U U ¢erna BK U/L1 faze motoru U
V V \% cerna BK V/L2 faze motoru V
W W W cerna BK WI/L3 faze motoru W
A 1 A Zluta YE A i A
. nesestaveny
B + B oranzova oG B B
C N C rzova PK C C
D 2 D fialova VT D D
PE PE PE Zluta/zelena GNYE - ochranny vodi¢
®
DDl | DDI MO\SHINK fialova VT - koaxialni konektor MOVILINK® DDI

Jednotlivé izolujte kazdy nepfipojeny konec Zily.
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7.2.6

Technika pfipojeni 7
Pfifazeni kontaktd kabelt motoru pro rozhrani MOVILINK® DDI

Koaxialni signalové kabely MOVILINK® DDI pro motory bez hybridniho kabelu

Spolec¢né uloZeni vykonového a signalniho kabelu je k dispozici do prifezu 10 mm?.
PFi vétSich prufezech je vykonovy kabel uloZzen oddélené od signalniho kabelu.

PFipojeni kabelu s konektorem na strané motoru u nasledujicich motoru:
+ tfifazové motory DRN../DR2../DRU..

* synchronni motory CMP../CM3C../CM3P../CMSB..

V nasledujici tabulce je uvedeno pfifazeni zil kabelu:

MOVIDRIVE® modular/system/technology, MOVITRAC® advanced

Strana motoru Strana ménice
Kontakt .. Kontakt
M23 | M40 ¥ Signal Barva zil e ALy Oznaceni | M23 | M40 F Popis
otev're- Y | IEC 60757 otev’re-
ny ny
cerna BK U/L1
derna BK V/L2
cerna BK WIL3
. i Zluta YE A Y v
rezervovano rezervovano — nepfipojovat nepfipojovat
oranzova oG B
rzova PK C
fialova VT D
Zluta/zelena GNYE —
. ®
DDl | Dpi |Koaxiéni| MOVILINK® | g\ 4 VT - koaxialni konektor MOVILINK® DDI
konektor DDI

Jednotlivé izolujte kaZzdy nepfipojeny konec Zily.
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Technika pfipojeni

7

Specifikace hybridnich kabelt pro MOVILINK® DDI

7.3 Specifikace hybridnich kabeli pro MOVILINK® DDI
7.31 Pohyblivy kabelovy zlab
Typ LEHC 005769 | LEHC 005770 | LEHC 005771 LEHC 005772 | LEHC 005773 LEC 005951
Objednaci ¢islo neosa-
zeného nesestaveného 28123336 28123344 28123352 28123360 28123379 25672568
kabelu
Prufez 4 x 1.5 mm? 4 x 2.5 mm? 4 x 4.0 mm? 4 x 6.0 mm? 4 x 10 mm? -
Mechanické usporadani

O [1]

(2]
(3]
(4]

[5]
[6]
7]

29346392715

Koaxialni kabel

Koax Z50 podle RG58

rizova s Cernym napisem C

Vodi¢ médeény vodi¢ pocinovany, 19 x 0.182 mm
Dielektrikum polypropylen & 2.95
L. opleteni z médéného dratu, pocinované, 0.128 mm
[1] |Stinéni . ——
optické kryti min. 90 %
Plast TPE
Primér 4.2 mm
Barva fialova
2 stinéné pary zil|2 stinéné pary zil|2 stinéné pary zil|2 stinéné pary zil| stinény prvek _
2 x 1.0 mm? 2 x 1.0 mm? 2 x 1.0 mm? 2 x 1.5 mm? 4 x 1.5 mm?
.. médény vodi¢ holy -
<ily jednotlivy drat 0.15 mm _
podle DIN EN 60228 tfida 6 -
IEC 60228 tfida 6 -
Izolace polypropylen —
opleteni z médé- | opleteni z médé- | opleteni z médé- | opleteni z médé- | opleteni z médé-
[2] ného dratu ného dratu ného dratu ného dratu ného dratu _
Stinéni 0.10 mm poci- | 0.10 mm poci- | 0.10 mm poci- | 0.10 mm poci- | 0.128 mm poci-
nované nované nované nované nované
optické kryti min. 85 % -
Primeér 2.1 mm 2.1 mm 2.1 mm 2.4 mm 2.4 mm -
Zluta s Cernym napisem A -
oranzova s ¢ernym napisem B -
Barvy

fialova s ¢ernym napisem D

[3] |Paskovani

[4] [Vypli

42 Dodatek k ndvodu k obsluze — TFifazové motory s rozhranim MOVILINK® DDI
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Technika pfipojeni
Specifikace hybridnich kabelt pro MOVILINK® DDI

Typ LEHC 005769 | LEHC 005770 | LEHC 005771 | LEHC 005772 | LEHC 005773 LEC 005951
Objednaci ¢islo neosa-
zeného nesestaveného 28123336 28123344 28123352 28123360 28123379 25672568
kabelu
Prurez 4 x 1.5 mm? 4 x 2.5 mm? 4 x 4.0 mm? 4 x 6.0 mm? 4 x 10 mm? -
Zily 4 x 1.5 mm? 4 x 2.5 mm? 4 x 4.0 mm? 4 x 6.0 mm? 4 x 10 mm? -
médény vodi¢ holy -
jednotlivy drat | jednotlivy drat | jednotlivy drat | jednotlivy drat | jednotlivy drat _

Vodi¢ 0.15 mm 0.15 mm 0.15 mm 0.2 mm 0.2 mm

[5] podle DIN EN 60228 tfida 6 -
IEC 60228 tfida 6 -

Primér 3.0 mm 3.6 mm 3.75 mm 4.6 mm 5.8 mm -

Izolace polypropylen -

Barvy zelenozluta s éernym népisem: U/L1; V/L2; W/L3 -
opleteni z poci- | opleteni z poci- | opleteni z poci- | opleteni z poci- | opleteni z poci- | opleteni z poci-
novanych médé- | novanych médé- | novanych médé- | novanych médé- | novanych médé- | novanych médé-

L nych dratt nych drat nych dratt nych drat nych dratt nych drat
[6] |Stinéni 0.15 mm 0.15mm 0.15 mm 0.2 mm 0.2mm 0.128 mm
optické kryti min. 85 % Opticke oyt min-

Vnéjsi plast polyurethan, odolny proti zaru, bez halogent

Barva oranzova matna ¢erna matna

SEW- SEW- SEW- SEW- SEW- SEW-
EURODRIVE EURODRIVE EURODRIVE EURODRIVE EURODRIVE EURODRIVE
28123336 28123344 28123352 28123360 28123379 25672568
4x15+2x2%x|4x25+2x2%x|4x40+2x2%x|4x6.0+2x2%x| 4x10+4x 1 x 750
1C +1x2Z50 1C +1x 250 1C+1x250 | 1.5C+1x250 | 1.5C +1 xZ50
LEHC005769 LEHCO005770 LEHCO005771 LEHCO005772 LEHCO005773 LEHC005951
[7] Napis Rev. 0 E522945-| Rev.0 E522945- | Rev.0 E522945- | Rev.0 E522945- | Rev.0 E522945- | Rev.0 E522945-
P Bizlink Bizlink Bizlink Bizlink Bizlink Bizlink
® ® ® ® ® ®
[H us [H us [H us [H us [H us H us
AWM STYLE
o . . 11892 I/l A/B
AWM STYLE 21223 I/l A/B 80 °C 1000 V FT1 tyden/rok vyroby 80 °C 300 V FT1
tyden/rok vyroby
Primér 15.7 mm 16.7 mm 17.0 mm 19.7 mm 22.1 mm 7.0 mm
Elektrické vlastnosti
Provozni napéti 0.6 kV/1.0 KV 0.3 kV/0.3 kV

Uy/U

Provozni napéti

max. 1000 V (podle UL Style 21223)

max. 300 V (po-
dle UL Style
11892)

VInovy odpor ko-
axialniho kabelu

50Q+20

Mech

anické vlastnosti

Polomér ohybu

min. 7.5 x vnéjSi pramér v pohyblivém kabelovém Zlabu

min. 3 x vnéj§i prumér pfi jednordzovém ulozeni
min. 5 x vnéj§i prdmér pfi pevném ulozZeni

min. 5 x vn&jsi
pramér pfi jedno-
razovém ulozeni

min. 8 x vné&jsi

pramér pfi

pevném ulozeni
min. 20 x vngjsi
pramér v pohyb-
livém kabelovém

Zlabu
Rychlost pojezdu max. 5 m/s 3m/s
Zrychleni max. 50 m/s? max. 20 m/s?
Ohybaci cykly min. 5 x 10° min. 3 x 10°

Horizontalni délka

max. horizontalni pojizdéci draha 20 m

Torzni stabilita

+180°/m

Torzni cykly

maximalné 1 milion cykld (pfi £180°/m)
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Technika pfipojeni
Specifikace hybridnich kabelt pro MOVILINK® DDI

Typ LEHC 005769 | LEHC 005770 | LEHC 005771 | LEHC 005772 | LEHC 005773 LEC 005951
Objednaci ¢islo neosa-

zeného nesestaveného 28123336 28123344 28123352 28123360 28123379 25672568
kabelu

Prafez 4 x 1.5 mm? 4 x 2.5 mm? 4 x 4.0 mm? 4 x 6.0 mm? 4 x 10 mm? -

Zavésené ulozeni

maximalni vertikalné zavéSené ulozeni: 45 m

(zapottebi odlehéeni od tahu pro pfipojovaci konektory a kabelové prichodky)

UloZeni ve smy¢-
kach

ano
(minimalni polomér ohybu smy¢ek 15 x vnéj$i primér)

CSA - C22.2 No. 210
cURus E522945
UL Style 21223 80 °C 1000 V FT1
cUL AWM I/ll A/B 80 °C 1000 V FT1

Hmotnost 332 kg/km ‘ 392 kg/km ‘ 444 kg/km ‘ 626 kg/km ‘ 827 kg/km 73 kg/km
Tepelné vlastnosti
Pevné ulozeni: -40 °C az +90 °C (20000 h)
Provozni teplota Pevné ulozeni: -40 °C az +105 °C (3000 h) -
Pohyblivy kabelovy Zlab: -30 °C az +90 °C
Provozni teplota po- Pevné ulozeni: -40 °C az +80 °C
dle cURus Pohyblivy kabelovy Zlab: -30 °C az +80 °C
Chemické vlastnosti
Odolnost proti DIN EN
olejtim DIN VDE 0282-10/HD 22.10 S2 50363-10-2
Odolnost proti &ifeni UL 1581 oddil 1060 Vertical Flame Test (FT1)
lamene P CSA C22.2 No.3-92 Vertical Flame Test (FT1)
P IEC 60332-1-2
DalSi vlastnosti
Smérnice EU 2011/65/EU (RoHS),
bez latek branicich smaceni natéru,
bez halogenu podle IEC 60754-1,
v§eobecna odolnost viéi benzinu,
vSeobecna odolnost vici kyselinam, louhdm a ¢isticim prostfedkim,
vS8eobecna odolnost vugi prachu,
vSeobecna odolnost vii¢i mikrobdm a plisnim,
vSeobecné odolné vugi hydrolyze,
vSeobecna odolnost vici UV zareni
Certifikace
UL Subject 758,
Style 11892
UL Subject 758, Style 21223 AR

cURus E522945
UL Style 11892
80 °C 300 V FT1
cUL AWM I/1I A/
B 80 °C 300 V
FT1
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Technika pfipojeni
Specifikace hybridnich kabelt pro MOVILINK® DDI

7.3.2 Pevné ulozeni
Typ LEHC 005775 LEHC 005776 LEHC 005777 LEHC 005778 LEHC 005779
Objednaci cislo neosaze-
ného nesestaveného 28123395 28123409 28123417 28123425 28123433
kabelu
Prifez 4 x 1.5 mm? 4 x 2.5 mm? 4 x 4.0 mm? 4 x 6.0 mm? 4 x 10 mm?
Mechanické usporadani
O — 1]
A [2]
@ X
[6]
[4]
5
[7]
29346395147
Koaxialni kabel Koax Z50 podle RG58
Vodi¢ médeény vodi¢ pocinovany, 19 x 0.182 mm
Dielektrikum polypropylen & 2.95
L opleteni z médéného dratu, pocinované, 0.128 mm
[1] |Stinéni . A
optické kryti min. 90 %
Plast TPE
Pramér 4.2 mm
Barva fialova
stinény prvek stinény prvek stinény prvek stinény prvek stinény prvek
4 x 1.0 mm? 4 x 1.0 mm? 4 x 1.0 mm? 4 x 1.5 mm? 4 x 1.5 mm?
médény vodi¢ holy
Zily jednotlivy drat jednotlivy drat jednotlivy drat jednotlivy drat jednotlivy drat
0.20 mm 0.20 mm 0.20 mm 0.25 mm 0.25 mm
podle DIN EN 60228 tfida 5
IEC 60228 tfida 5
2] Izolace polypropylen
. opleteni z médéného dratu 0.128 mm pocinované
Stinéni . .
optické kryti min. 85 %
Pramér 21 mm 2.1 mm 2.1 mm 2.35 mm 2.35 mm
Zluta s ernym népisem A
oranzova s ¢ernym napisem B
Barvy P
riZzova s ¢ernym napisem C
fialova s ernym napisem D
[3] |Paskovani - - - - -
[4] |VypIi - - - - -
Zily 4 x 1.5 mm? 4 x 2.5 mm? 4 x 4.0 mm? 4 x 6.0 mm? 4 x 10 mm?
médény vodi¢ holy
jednotlivy drat jednotlivy drat jednotlivy drat jednotlivy drat jednotlivy drat
Vodié 0.25 mm 0.25 mm 0.30 mm 0.30 mm 0.40 mm
[5] podle DIN EN 60228 tfida 5
IEC 60228 tfida 5
Pramér 3.0 mm 3.6 mm 3.75 mm 4.7 mm 5.8 mm
Izolace polypropylen
Barvy zelenoZluta s Eernym napisem: U/L1; V/L2; W/L3
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Technika pfipojeni
Specifikace hybridnich kabelt pro MOVILINK® DDI

Typ LEHC 005775 LEHC 005776 LEHC 005777 LEHC 005778 LEHC 005779
Objednaci ¢islo neosaze-
ného nesestaveného 28123395 28123409 28123417 28123425 28123433
kabelu
Prurez 4 x 1.5 mm? 4 x 2.5 mm? 4 x 4.0 mm? 4 x 6.0 mm? 4 x 10 mm?
opleteni z poci- opleteni z poci- opleteni z poci- opleteni z poci- opleteni z poci-
L novanych médénych novanych médénych|novanych médénych novanych médénychnovanych médénych
[6] |Stinéni dratd 0.15 mm drat 0.15 mm drati 0.15 mm dratd 0.20 mm drat 0.20 mm
optické kryti min. 85 %
Vnéjsi plast PVC
Barva oranzova
SEW-EURODRIVE | SEW-EURODRIVE | SEW-EURODRIVE | SEW-EURODRIVE | SEW-EURODRIVE
28123395 28123409 28123417 28123425 28123433
4x15+4x1C+1(4x25+4x1C+1|4x40+4x1C+1(4x60+4x15C+4x10+4x15C+
7] x 750 x Z50 x Z50 1 x Z50 1 x Z50
Napis LEHCO005775 Rev. 0|LEHC005776 Rev. 0| LEHC005777 Rev.0 | LEHC005778 Rev.0 |LEHC005779 Rev.0
E522945-Bizlink E522945-Bizlink E522945-Bizlink E522945-Bizlink E522945-Bizlink
® ® ® ® ®
[H us [H us [ us [H us [H us
AWM STYLE 2570 I/l A/B 80 °C 1000 V FT1 tyden/rok vyroby
Primér 152mm | 164mm | 164mm | 190mm |  21.8mm
Elektrické vlastnosti
Provozni napéti zil
UyU 0.6 kV/1.0 kV
Provozni napéti podle
UL Style 21223 max. 1000 V
V!novy odpor koaxial- 500+20Q
niho kabelu
Mechanické vlastnosti
min. 3 x vnéj$i primér pfi jednorazovém ulozeni
Polomér ohybu min. 5 x vnéjsi prumér pfi pevném ulozeni
min. 10 x vnéjSi prlmeér pfi pfileZitostném pohybu
zavéSené ulozeni maximalni vertikalné zavéSené ulozeni: 45 m
(zapotiebi odlehéeni od tahu pro pfipojovaci konektory a kabelové prichodky)
uloZeni ve smyckach ano
(minimalni polomér ohybu smy¢ek 15 x vnéjSi primer)
hmotnost 322kghkm | 361 kg/km 412kgkm |  576kgkm |  791kghkm

Tepelné viastnosti

Provozni teplota

Pevné ulozeni: -40 °C az +90 °C (20000 h)
Pevné ulozeni: -40 °C az +105 °C (3000 h)
Prilezitostny pohyb: -10 °C az +90 °C

Provozni teplota podle
cURus

Pevné ulozeni: -40 °C az +80 °C
PFilezZitostny pohyb: -10 °C az +80 °C

Che

mické vlastnosti

Odolnost proti olejim

DIN EN 50363-4-1, (testovaci metoda podle DIN EN 60811-404)

Odolnost proti Sifeni
plamene

UL 1581 oddil 1060 Vertical Flame Test (FT1)
CSA C22.2 No.3-92 Vertical Flame Test (FT1)

IEC 60332-1-2

Dalsi vlastnosti

Smérnice EU 2011/65/EU (RoHS)

Certifikace

UL Subject 758, Style 2570

CSA -C22.2 No. 210

cURus E522945

UL Style 2570 80 °C 1000V FT1
cUL AWM I/l A/B 80 °C 1000V FT1
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7.4

Technika pfipojeni 7

Vlastni sestaveni kabelu DDI

Vlastni sestaveni kabelu DDI

SEW-EURODRIVE nabizi sestavené hybridni kabely. Stranu kabelu s konektorem
M23 nebo M40 mUze sestavit jen SEW-EURODRIVE. Otevienou stranu miize sestavit
zdkaznik, kdyZ se napf. musi kabel zkratit.

Specialni sada nafadi je pfitom nutna pro koaxialni kabel, vSechny ostatni zily se
krimpuji standardnimi krouZkovymi koncovkami nebo standardnimi kabelovymi kon-
covkami.

Sada naradi "MOVILINK® DDI Tool Set 1" obsahuje klesté pro odizolovani a krimpo-
vani pro krimpovani koaxialniho konektoru podle normy FAKRA. Sada naradi ob-
sahuje spotfebni material pro 50 konektorovych spoji. Koaxialni konektor na kabelu je
stejny pro pfipojeni k motoru nebo k ménici.

Kabel MOVILINK® DDI si muzete sestavit sami podle nasledujicich informaci.

Dodatek k navodu k obsluze — Trifazové motory s rozhranim MOVILINK® DDI | 4./



8 Technické udaje

Topologické schéma

8 Technické udaje

8.1 Topologické schéma

Na nasledujicim obrazku je ilustrani zobrazeni topologického schématu:
* Postupujte podle navodu k obsluze frekvenéniho ménice.

24V
GND

L1
L2
L3

N
PE

(1] [2] (1] [2]

MOVI-C® MOVI-C®

T [ulE

M P E—
[ ]
\Y
) & w
R
4 iis]
CM../(BS12) DR../(BG1Z/DU12)
CM../(BG12)
56617247115
[1] jisti& vedeni brzdy [6] DU1Z
[2] jisti€ vedeni méniCe [71 komunikaéni jednotka
MOVILINK® DDI
[3] hybridni kabel/vicekabelova technika [8] BG1Z
[4] snimac [9] brzda
[5] BS1Z
8.2 VSeobecné technické tdaje k pohontim s MOVILINK® DDI
8.2.1 Moznosti pFipojeni s MOVILINK® DDI
Moznosti pripojeni
KD1: hybridni konektor M23 na svorkové skfini (rovny, Uhlovy: smérovatelny)
pfipojeni motoru 1.5-4 mm?, pfipojeni brzdy 1 mm?
KDB: hybridni konektor M40 na svorkové skFini (rovny)
S pfipojeni motoru 6-10.0 mm?, pfipojeni brzdy 1.5 mm?
Technika pfipojeni . P .
KD: kabelova prachodka na svorkové skfini pro hybridni kabel
pfipojeni motoru 1.5-10.0 mm?, pfipojeni brzdy 1-1.5 mm?
KDD: pfipojeni motoru a brzdy pomoci kabelové prachodky
signalni konektor M23 (rovny) na svorkové skfini
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Technické udaje
Obecné technické udaje k pohonim s MOVILINK® DDI

Moznosti pripojeni

Délka kabelu

<200 m (v zavislosti na typu ménice, brzdé, ovladani brzdy a frekvenci modulace podle $itky pulzu

a regulaci motoru)

8.2.2 Napajeci napéti pro elektroniku MOVILINK DDI

Napajeci napéti pro elektroniku MOVILINK® DDI

Elektronika MOVILINK® DDI integrovana v motoru je zpravidla napajena napétim 24 V
z ménice automatizacniho modulu MOVI-C®. Ménice pfitom poskytuji proud minimalné
150 mA. V souladu s projektovanim 24 V celé hnaci vétve a dodrzovanim doplrikové-
ho vybaveni motoru a zvoleného ménic¢e musi byt ménic pfip. zalohovan externim na-
pétim 24 V.

V nasledujici tabulce je zobrazen prehled doplikli modularniho systému
MOVILINK® DDI. Uvedené hodnoty jsou maximalni hodnoty, které mohou byt poza-
dovany dopliiky pfi minimalnim povoleném napajecim napétim.

Doplnék iz el .
napajeni 24 V pres MOVILINK® DDI

bez snimace 60 mA

Nastavbovy snimac EI8Z 115 mA

Snima¢ EK8Z 110 mA

Snimac EK9Z 110 mA

Snimaé AK8Z 110 mA

Bezpecnostni snima¢ EK8Z 120 mA

Bezpecnostni snima¢ EK9Z 120 mA

Bezpecénostni snima¢ AK8Z 120 mA

integrované ovladani brzdy BG1Z 40 mA

DriveRadar® SensorModule DU1Z 25 mA

Priklad:

Motor s MOVILINK® DDI a s integrovanym snima¢em EI8Z a integrovanym ovladanim
brzdy potfebuje proud pro elektroniku 155 mA a musi se, popfipadé se zohlednénim
projektovani 24 V zvoleného ménice, provozovat s pfidavnym zaloznim napétim 24 V
na ménici.

8.2.3 Snizeni vykonu standardnich motorti s MOVILINK® DDI

Respektujte prosim snizeni vykonu zavislé na teploté okoli a konstrukéni fadé motoru.
Dalsi informace k tomuto tématu najdete v pfiru€ce "Automatizaéni modularni systém
MOVI-C® — Digitalni integrace motoru s MOVILINK® DDI".

8.24 Pouziti integrovaného ovladani brzdy BG1Z v Sirokém rozsahu napéti

Ovladani brzdy pracuje s brzdou a muze ji provozovat v Sirokém rozsahu napéti. Me-
toda ovladani se adaptivné pfizplsobuje externimu napajecimu napéti. To ma za na-
sledek vznik vnimatelnych emisi hluku zavislych na napéti, které mohou mit rdznou
frekvenci a hlasitost v zavislosti na zmé&né napdjeciho napéti. Tato vlastnost je tech-
nicky zpusobena adaptivnim pfizplsobenim.

Dalsi informace naleznete v kapitole "Brzdové napéti pro ovladani brzdy
BG1Z" (— B 61).

8
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Pfistup k parametriim doplfiki MOVILINK® DDI

8.3 Pristup k

parametrim doplinka MOVILINK® DDI

Pro prfistup k parametrdm dopliikii MOVILINK® DDI pouzijte modul SEW
"SEW_MOVI-C_SingleParameterAccess" od verze 1.7. Modul naleznete na portalu
Online Support SEW-EURODRIVE pod "Software" balicku "TIA pfiklad projektu
MOVI-C®: Pristup k jednotlivym parametram".

Odkaz: https://t1p.de/mvpj4

V nasledujicich tabulkach naleznete definice parametri doplikd pro brzdy
MOVILINK® DDI. Parametry se skladaji z indexu parametru a subindexu.

PFiklad: parametr 10056.20 (10056=index parametru, 20=subindex)

V tomto pfikladu subindex uvadi, kolikrat ovladani brzdy otevielo od posledniho rese-
tovani ¢itace brzdy.

8.4 Bezpeénostni snimaé s funkénimi parametry MOVILINK® DDI

Bezpecnostni snimace s MOVILINK® DDI ve spojeni s bezpeénostnimi dopliiky z au-
tomatizaéniho modulu MOVI-C® elektronicky zjiStuji zbyvajici dobu zivotnosti s ohle-
dem na tepelné starnuti. Zbyvajici zivotnost do vyfazeni motoru s bezpeénostnim sni-
macem z provozu plati od data vyroby.

Pomoci nasledujiciho vztahu mlZzete zkontrolovat, zda je zbyvajici doba Zivotnosti pro
bezpecnostni snimac dostatecna.

Bezpecnostni snima€ musi byt vyfazen z provozu, pokud jsou splnény nasledujici

podminky:

+ Parametr "Prognéza zbyvajici zivotnosti" - doby bez napajeciho napéti -
hodnota korekce brzdy < 0

— U synchronnich motort s brzdou BK.. a bezpe¢nostnim snimacéem EKO0Z nebo
AKOZ: Hodnota korekce brzdy = 10 let

— U v8ech ostatnich motor( a brzd: Hodnota korekce brzdy = 0 let
Priklady:

+ CM3C../BK../AKOZ: P10060.161 = 15 let; doby bez napajeciho napéti = 5 let;
hodnota korekce brzdy = 10 let— 0 let zbyvajici Zivotnost

+ DRN../BE../AK8Z: P10060.161 = 17 let; doby bez napdjeciho napéti = 3 roky;
hodnota korekce brzdy = 0 let— 14 let zbyvajici Zivotnost

Bezpecnostni snimac¢ smi byt pouzivan, pokud nebyl pfekro¢en zadny z ostatnich fak-
torll (Zivotnost loziska, pocet nouzovych brzdéni).

V nasledujici tabulce najdete parametry, které obsahuji prognézu zbyvajici zivotnosti
a histogram dob chodu v pfislusném rozsahu teplot. Parametry Ize pfecist pomoci
softwaru pro spravu MOVISUITE® a ptistupem k parametrim pomoci fizeni:

Text na displeji Index Subindex Offset Jednotka
Prognéza zbyvajici Zivotnosti 10060 161 - minuty
Doba chodu pfi rozsahu teplot < 90 °C 10060 162 0 minuty
Doba chodu pfi rozsahu teplot 90 °C < 95 °C 10060 162 1 minuty
Doba chodu pfi rozsahu teplot 95 °C < 100 °C 10060 162 2 minuty
Doba chodu pfi rozsahu teplot 100 °C < 105 °C 10060 162 3 minuty
Doba chodu pfi rozsahu teplot 105 °C <110 °C 10060 162 4 minuty
Doba chodu pfi rozsahu teplot 110 °C < 115 °C 10060 162 5 minuty
Doba chodu pfi rozsahu teplot > 115 °C 10060 162 7 minuty
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Bezpecnostni snimace s funk&nimi parametry MOVILINK® DDI

Dodrzujte nasledujici doplfiujici dokumenty pro pfisludny motor:

produktovou pfiru¢ku "Integrované snimace, pfidavné snimafe a bezpecnostni
snimace pro tfifazové motory DR.., DRN.., DRU.., DR2.., EDR.., EDRN.."

dodatek k navodu k obsluze "Bezpec€nostni snimace a bezpelnostni brzdy —
CMP.., CMPZ.., CM3C.., ECM3C.., CM3P.., CM3G.. — funkéni bezpecnost"

Dodatek k navodu k obsluze — T¥ifazové motory s rozhranim MOVILINK® DDI 5 1



Technické udaje
DriveRadar® SensorModule DU1Z s rozhranim MOVILINK® DDI

8.5 DriveRadar® SensorModule DU1Z s rozhranim MOVILINK® DDI

8.5.1 Popis ¢innosti

DriveRadar® SensorModule DU1Z slouzi k zaznamu méfenych veli¢in ze snimacu
a jejich predbéznému zpracovani pro vypocet ukazateld vykonu/vykonovych charakte-
ristik tfifazového motoru konstrukéni fady DR..

Z namérenych hodnot a pfedzpracovanych vysledkd méfeni DU1Z Ize vyvodit zavéry
o stavu pfevodového motoru a jeho okoli.

Pouziti DU1Z umozniuje nasledujici funkce:
* monitorovani stavu / Condition Monitoring motoru a jeho okoli
» prediktivni tdrzbu / Predictive Maintenance
* monitorovani a zabezpec&eni funkce zafizeni
Typické oblasti pouZiti a aplikace jsou:
* hygienické aplikace
— zpracovani potravin a napojl
— chemicky pramysl|

» aplikace v kritické infrastruktufe a komplexnich systémech, kde je selhani systé-
movych komponent nebezpeéné nebo nakladné

— propojena vyroba vysoce kvalitniho zboZzi
— zarizeni, ktera zahrnuji synchronizované vyrobni useky
— energetické napajeni
» aplikace, v nichz je obtizna udrzba (napf. z dGvodu nepfistupnosti)
— jeféby
— prFepravni technika v zajisténych oblastech

» aplikace s koordinovanou dobou udrzby (napf. u propojenych &asti zafizeni, které
smi byt nebo mohou byt vyfazeny z provozu pouze spole¢né za ucelem udrzby)

— potravinarsky pramysl
— propojena vyroba vysoce kvalitniho zbozi
— zafizeni v oblasti hlubokého zmrazeni

» aplikace v naro¢nych provoznich podminkach (napf. extrémni teploty okoli, vysoké
mechanické zatizeni, jako vibrace a razy, silné kolisajici provozni parametry
a okolni podminky pohonu apod.)

— pfistavni zafizeni a zafizeni na mofi
— zdymadla

— chladici zafizeni
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Technické udaje
DriveRadar® SensorModule DU1Z s rozhranim MOVILINK® DDI

8.5.2 Namérené hodnoty

Namérené hodnoty ze zafizeni DriveRadar® SensorModule DU1Z se podle kapitoly
"Parametry SensorModule DU1Z" (— B 56) ¢leni takto:

* pomalu se ménici naméfené hodnoty bez pfedbézného zpracovani
* rychle se ménici naméfené hodnoty bez pfedbézného zpracovani

+ KPI (ukazatele vykonnosti/vykonové charakteristiky jako pfedem zpracované
méfeneé veliCiny)

8.5.3 Typy pristupti
Pro sbér a vyhodnocovani dat v nadfazeném systému existuji nasledujici moznosti:

» pristup k jednotlivym parametrdm pfes PROFINET IO (viz kapitola "PFistup k para-
metrim doplfikii MOVILINK® DDI" (— B 50))

+ sbér dat (parametry a rozsah) pomoci DriveRadar® SmartDataCollector

* rozsahy ¢asové synchronizované s méniCem (pfipravuje se)

+ prenos dat do DriveRadar® loT Suite (pfipravuje se)

« analyza dat pomoci DriveRadar® EdgeProcessingUnit pro aplikace (pfipravuje se)

8.5.4 Moznost doplnéni

DriveRadar® SensorModule DU1Z (viz obrazek vlevo) mlze byt doplnén firmou
SEW-EURODRIVE, pokud jiz dodany pfevodovy motor splfiuje nasledujici charakte-
ristiky.

+ od roku vyroby motoru s MOVILINK® DDI 2025
* Od konstrukéni velikosti DR..132M je zapotfebi odpovidajici montazni adaptér.

« Komunikaéni jednotka MOVILINK® DDI musi mit moznosti pfipojeni zafizeni
DU1Z. Viko skfiné obsahuje Ulozné svorky pro nepouzité brzdové vodice (viz ob-
razek vpravo).

« Kromé toho je integrovan pfipojovaci konektor DriveRadar® SensorModules DU1Z,
ktery je vidét po sejmuti krytu (viz obrazek vpravo).

V ptipadé dotazu k doplnéni se prosim obratte na servis SEW-EURODRIVE.

8.5.5 Demontaz a montaz
V pfipadé zavady se obratte na servis SEW-EURODRIVE.
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DriveRadar® SensorModule DU1Z s rozhranim MOVILINK® DDI

8.5.6 Pokyny k uvedeni do provozu

Od verze 2.60 MOVISUTE® je SensorModule rozpoznan jako subkomponenta roz-
hrani MOVILINK® DDI v motoru. Diky automatickému uvedeni do provozu neni nutné
zadné ru¢ni nastaveni. Pro identifikaci je DU1Z uveden v zavérecné zpravé asistenta
uvedeni do provozu jako volitelnd moznost digitalni integrace motoru.

Ve stromové struktufe parametri pfipojeného ménice MOVI-C® jsou k dispozici za-
kladni udaje o SensorModule. V &asti "Vlastnosti zafizeni" Ize zobrazit metadata, jako
jsou verze firmwaru a stav funkci.

Rychle se ménici naméfené hodnoty DU1Z jsou pfevedeny na sledovatelné vy-
konnostni ukazatele (KPI). Interval zaznamu pro pfevod Ize nastavit v ¢asti "Funkce".

Vybrana zZiva data jsou vizualizovana v ¢asti "Diagnostika". Na jedné strané Ize zkont-
rolovat kvalitu komunikace s DU1Z. Na druhé strané Ize pro kontrolu funk&nosti vizua-
lizovat dynamické naméfené hodnoty modulu SensorModule.

Pro pfistup k jednotlivym namé&fenym hodnotam DU1Z pfes PROFINET 1O jsou nutné
informace o smérovani modulu SensorModule, které Ize nacist pres MOVISUTE®. Ty-
to informace jsou k dispozici ve stromové struktufe parametrt v ¢asti "Vlastnosti za-
fizeni". Dal$i podrobnosti jsou uvedeny v dokumentaci "Pfiklad projektu TIA MOVI-C®:
PFistup k jednotlivym parametrim" (viz kapitola "Pfistup k parametrdm doplfiku
MOVILINK® DDI" (— & 50)).

SensorModule Ize s DriveRadar® SmartDataCollector integrovat do nadfazeného sys-
tému pro monitorovani stavu. Integrace se provadi pomoci skenovani sité. Po vybéru
se DU1Z zobrazi jako nova subkomponenta MOVILINK® DDI pod pfipojenym mé-
nicem MOVI-C® a je k dispozici jako zdroj dat.

Pro ziskavani dat je nutné definovat koncovy bod a vytvofit datovy kontejner. K dispo-
zici jsou dva typy kontejneri: Parametrovy kontejner pro sbér dat KPI a skute€nych
hodnot a kontejner rozsahl pro zaznam casovych signald. DoporuCujeme pouzit
"General Library MOVI-C®" dostupnou v Online Support SEW-EURODRIVE, protoze
nabizi pfedem nakonfigurované standardni kontejnery. Zaznamenana data se
prenaseji ve formatu JSON do definovaného koncového bodu.

Dal$i podrobnosti k DriveRadar® SmartDataCollector, jeho pouziti a standardnich
kontejnerech naleznete v nasledujicich dokumentacich:

« pfiruéka "DriveRadar® SmartDataCollector" a "DriveRadar® SmartDataCollector
General Library"

Odkaz: https://t1p.de/1vi6e
« nabidka online vyuky ke DriveRadar® SmartDataCollector
Odkaz: https://t1p.de/u2daa
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DriveRadar® SensorModule DU1Z s rozhranim MOVILINK® DDI

8.5.7 Technické udaje a funkéni parametry

Technické udaje

DU1Z

Automatiza¢ni modularni systém MOVI-C®:
MOVITRAC® advanced

MOVIDRIVE® modular

Ménic MOVIDRIVE® technology

MOVIDRIVE® system

Automatizaéni modularni systém MOVI-C®:

MOVIMOT® flexible
Konstrukéni fada a velikost motoru DRN../DRU../DR2.71 — 225
Instalace ovladani brzdy uvnitf motoru ve svorkové skfini
Rozhrani MOVILINK® DDI, koaxialni
Typovy kli¢ MOVILINK® DDI DI..10
Elektronicky typovy Stitek ET2000 (MOVILINK® DDI, integrovano)
Napajeci napéti 24 V DC (MOVILINK® DDI, integrovano)
Spotfeba proudu (24 V DC pres mA 25

MOVILINK® DDI)

+ teplota: -40 — +125 °C (20.6 °C pfi -20 — +90 °C; 1 °C pfi <-20 °C
a>+90 °C)

+ relativni vlhkost vzduchu: 0-100 % relativni vihkost (2.5 % rel. vihkosti
pfi 0-90 °C; £3.5 % rel. vlhkosti pfi 90-100 °C)

Snimace « absolutni vihkost (vypoétena hodnota): g/m®

+ tlak vzduchu: 260-1260 hPa (+0.5 hPa)

- vibrace: rozsah méfeni £16 g; rozliseni cca 0.005 m/s?; efektivni Sitka
pasu 6 kHz (1 g = 9.81 m/s?)

» mikrofon: pfipravuje se

Odvozené hodnoty senzor( viz kapitola "Parametry SensorModule DU1Z" (— B 56)
Doba rozbéhu po zapnuti ms < 3000

Mez Unavy pfi kmitavém napéti podle <10 g (f> 185 Hz)

EN 60068-2-6
Narazuvzdornost podle EN 60068-2-27 |g <100 g (t = 6 ms, 18 impulz()
Stupeni ochrany IP podle EN 60529 IP66
Ochrana proti korozi a povrchova KS, OS1— 0S4, 0SG
ochrana
Instalaéni vyska" m < 3866
s ménici ve spinaci skiini MOVI-C® a primyslovym méni¢em
Teplota okoli motoru®. °C MOVIMOT® flexible:
-20 — +60
Délka kabelu, maximalni? m 200

» KD1: hybridni konektor M23 na svorkové skfini, pfipojeni motoru 1.5—
4.0 mm?, pfipojeni brzdy 1.0 mm?

« KDB: hybridni konektor M40 na svorkové skFini, pfipojeni motoru 6.0—
10.0 mm?, pfipojeni brzdy 1.5 mm?

» KD: kabelova prichodka na svorkové skfini pro hybridni kabel s pfi-
pojkou motoru 1.5-10 mm? a pf¥ipojkou brzdy 1—-1.5 mm?

» KDD: pfipojeni motoru a brzdy pomoci kabelové priichodky, signalni ko-
nektor M23 na svorkové skFini

1) P¥i pouziti pfi vy$Sich teplotach okoli anebo v zavislosti na nadmorské vysce instalace respektujte omezeni teploty okoli a pfipadné

Technika pfipojeni

snizeni vykonu pfislusného motoru/ménice
2) Zavisi také na zvoleném typu ménice a projektované frekvenci PWM resp. na typu brzdy, viz dokumentace pfisluSnych zafizeni.
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DriveRadar® SensorModule DU1Z s rozhranim MOVILINK® DDI

Parametry SensorModule DU1Z

Ridici slovo

Prostfednictvim Fidiciho slova Ize ovladat nasledujici funkce.

Pokud se pohon s nainstalovanym DU1Z nachazi v prostfedi s teplotami pod 0 °C
a silné kolisajicimi teplotami, mize dochazet ke kondenzaci. V téchto prfipadech se
doporuCuje aktivovat topné téleso, aby se membrana snimace prfed odectem
naméfenych hodnot vihkosti vysusila.

Index Subindex | Bit |Popis Jednot-
ka
10057 5 16 | aktivovat topny ¢lanek 1

Stavové slovo

Pomoci parametru stavového slova 10057.6 Ize vyvolat stav jednotlivych snimacu.
Pokud je pfislusny bit nastaven, je snimac¢ pfitomen na DU1Z a je funk&ni. Ani pfi
chybné funkci nékterého snimace nezpusobi DU1Z systémovou chybu méni¢e nebo
hnaci vétve.

Index Subindex | Bit |Popis Jednot-
ka
10057 6 1 |stav senzoru zrychleni [1 = OK; 0 = chybal] 1
10057 6 2 |rezervovano 1
10057 6 3 |stav senzor( tlaku vzduchu [1 = OK; 0 = chyba] 1
10057 6 4 |stav senzor( vihkosti [1 = OK; 0 = chyba] 1
stav topného &lanku pro senzory vlhkosti
10057 6 16 1
[1 = 0K; 0 = chyba]

Cykly ukladani a zabezpeceni dat proti vypadku sité

Upozorfiujeme, Ze Cist€ nameéfené skute€né hodnoty nejsou ulozeny tak, aby byly
odolné proti vypadku sité. Namérfena data skute¢né hodnoty jsou pribézné méfena
ZNnovu.

Statistickd data, jako napf. stfedni hodnota, jsou cyklicky ukladana s ochranou proti
vypadku sité, jak je uvedeno. Tato data zUstavaji zachovana v DU1Z i po vyméné mé-
nice.

Pomalu se ménici namérené hodnoty

Jedna se o naméfené hodnoty, které se odeditaji v komunikaénim cyklu trvajicim
alespon nékolik sekund.

Tyto hodnoty jsou mapovany jako 32bitove €islo s plovouci desetinnou arkou. Mozny

je pouze pfistup pro ¢teni. Konfigurace vyhodnoceni naméfenych hodnot neni nutna.

Index Subindex Popis Jednot-
ka
10057 1 teplota °C
10057 2 relativni vihkost vzduchu %
10057 3 tlak vzduchu mba;/ hP
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DriveRadar® SensorModule DU1Z s rozhranim MOVILINK® DDI

Index Subindex Popis Jednot-
ka

absolutni vlhkost vzduchu
10057 9 ] _ g/m®
(odvozena od teploty, rel. vihkosti vzduchu a tlaku vzduchu)

Rychle se ménici namérené hodnoty a KPI

Key-Performance-Indicators (KPI = klicové ukazatele vykonnosti) nebo ukazatele vy-
konnosti/vykonové charakteristiky mapuji rychle se ménici méfenou hodnotu na po-
malu se ménici a pozorovatelnou hodnotu. Pro tento ucel je v DU1Z nastaven interval
zdznamu.

VSimnéte si zaklad( matematickych vypoctd KPI v nasledujicim oddile.

Index Subindex Popis Jednot-
ka
10057 4 interval zdznamu (standardné = 200 ms; nastavitelny 10— ms
8000 ms)

Pomoci SensorModule DUZ1 Ize zazhamenavat, pfedzpracovat a odecitat nasledujici
KPI.

Naméfené hodnoty zrychleni vzdy mapuji i zrychleni vac¢i zemi. Tyto namérené
hodnoty umoznuji urcit pracovni polohu pohonu.

33093717/CS — 07/2025

Index Subindex Popis Jednot-
ka
10057 10 okamzita hodnota zrychleni (pro rozsah) osy X m/s?
10057 11 minimalni hodnota zrychleni osy X m/s?
10057 12 maximalni hodnota zrychleni osy X m/s?
10057 13 stfedni hodnota zrychleni osy X m/s?
10057 14 efektivni hodnota zrychleni osy X m/s?
10057 15 koeficient vykyvu zrychleni osy X -
10057 16 standardni odchylka zrychleni osy X m/s?
10057 17 koeficient SpiCatosti zrychleni osy X -
10057 18 rychlost vibraci, filtrovano 1SO, osa X m/s
10057 19 zrychleni naklonéné osy X -
10057 30 okamzita hodnota zrychleni (pro rozsah) osy Y m/s?
10057 31 minimalni hodnota zrychleni osy Y m/s?
10057 32 maximalni hodnota zrychleni osy Y m/s?
10057 33 stfedni hodnota zrychleni osy Y m/s?
10057 34 efektivni hodnota zrychleni osy Y m/s?
10057 35 koeficient vykyvu zrychleni osy Y -
10057 36 standardni odchylka zrychleni osy Y m/s?
10057 37 koeficient SpiCatosti zrychleni osy Y -
10057 38 rychlost vibraci, filtrovano 1SO, osa Y m/s
10057 39 zrychleni naklonéné osy Y -
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DriveRadar® SensorModule DU1Z s rozhranim MOVILINK® DDI

Zaklady matematickych vypoctl KPI odpovidaji nasledujicim definicim.

KPI

Zaklad vypocétu

Minimalni hodnota/maximalni hodnota

Xmin = min{X1,X2,...,XN}

Xmax = Max{X{,Xo,..., XN}

Stfedni hodnota

Efektivni hodnota (RMS)

Koeficient vykyvu

Standardni odchylka

Koeficient $picatosti

4

N(N+1) N(x—X
R e

Filtrace ISO

Hodnota zaznamenana a filirovana podle normy ISO

Naklonéni

Tm = (r\1—1),\(lN—2)§1:[xi s_ijs
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Technické udaje
Technické udaje ovladani brzd BG.Z, BS.Z, B

8.6 Technické udaje ovladani brzd BG.Z, BS.Z, B

8.6.1 Popis c¢innosti

V portfoliu dopliiku MOVILINK® DDI jsou k dispozici ovladani brzd s rozsifenym funké-
nim rozsahem. Dopliky konstrukéni fady BG.Z, BS.Z a B jsou ovladani brzd in-
tegrovana v pohonu nebo v ménigi.

BG.Z a BS.Z jsou pfes rozhrani MOVILINK® DDI napojeny v automatizacnim
modulu MOVI-C® ve spinaci skfini, zatimco HV ovladani brzdy B je dopliikem primys-
lového ménice MOVI-C°®.

Obecné Ize Fici, Ze kromé zakladni funkce kontroly brzdy maji tato ovladani brzd sério-
vé implementovany funkce pro monitorovani stavu brzdy a jejiho opotiebeni a také
pro monitorovani vlastniho ovladani brzdy.

Ovladani brzdy BG.Z, BS.Z a doplnék B jsou soucasné asistenéni systémy, které maji
zjednodusit udrzbu a diagnostiku poruch. Nenahrazuje ani nerusi standardni pfe-
depsané intervaly udrzby.

U ménicl ve spinaci skfini MOVI-C® je napajeni ovladani brzdy a brzdy trvale prova-
déno z mistni sité napajeciho napéti. Funkce spinani brzdy probiha pfes rozhrani
MOVILINK® DDI a ovladani brzdy BG..Z nebo BS..Z. U pramyslovych ménicud
MOVI-C® probiha ovladani brzdy pfimo z meziobvodu méniCe pfes integrované ovla-
dani brzdy HV.

Ovladani brzdy BG.Z

Ovladani brzd BG.Z se svym Sirokym napé&tovym vstupem (napajeni nizkym napétim
podle IEC 60050 v uvedeném rozsahu) umoZnuji provoz pruzinovych brzd konstruké-
nich fad BE.. a BE.H... (u tfifazovych motori DR.. od SEW-EURODRIVE) a BZ..
(u servomotort CM3C.. od SEW-EURODRIVE) v Sirokém rozsahu napajeciho napéti.
Doposud se musela volba jmenovitého napéti brzdy pfizpUsobit mistni siti stfidavého
napéti.

S témito ovladanimi brzd je mozné pouzit jmenovité napéti brzdy v celém rozsahu na-
pajeciho napéti, a to zcela nezavisle na siti. Ziskate tak vyhody z hlediska logistiky
a udrzby, protoZe pfi jednom jmenovitém napéti brzdy musi byt pouZzit jiZ jen jeden typ
brzdy s jednim ovladanim brzdy. Pouzit tak |ze stejné provedeni brzdy a stejné na-
hradni dily.

Dalsi informace naleznete v kapitole "Brzdové napéti pro ovladani brzdy
BG1Z" (— B 61).

Ovladani brzdy HV B

Ovladani brzdy HV B je doplnék primyslovych méni¢t z automatizacniho modulu
MOVI-C® pro ovladani pruzinovych brzd integrovanych v ménici. Spojuje provedeni
brzdového motoru nezavislé na siti s vyhodami decentralizované infrastruktury a pred-
stavuje plné integrované feSeni pro ovladani brzd a diagnostiku brzd, které Ize rea-
lizovat bez samostatného napajeni brzd. Ovladani brzdy HV B se svym Sirokym na-
pétovym vstupem (napdjeni nizkym napétim podle IEC 60050 v uvedeném rozsahu)
umozriuje provoz pruzinovych brzd konstrukénich fad BE.., BE.H a BZ.. ve velkém
rozsahu napajeciho napéti. Doposud se musela volba jmenovitého napéti brzdy pfi-
zpusobit mistni siti stfidavého napéti. S témito ovladanimi brzd je mozné pouzit
jmenovité napéti brzdy v celém rozsahu napajeciho napéti, a to zcela nezavisle na si-
ti. Ziskate tak vyhody z hlediska logistiky a udrzby, protoZe pfi jednom jmenovitém na-
péti brzdy musi byt pouZit jiz jen jeden typ brzdy s jednim ovladanim brzdy. Pouzit tak
Ize stejné provedeni brzdy a stejné nahradni dily.
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Technické udaje ovladani brzd BG.Z, BS.Z, B

8.6.2

Technické udaje

Kombinace ovladani brzdy s méni¢éem automatizaéniho modulu MOVI-C®

Kombinace ovladani brzdy BG1Z (MOVILINK® DDI typovy kli¢ DI2..) nebo ovladani
brzdy BS1Z (MOVILINK® DDI typovy kli¢ DI1..) s primyslovym méniGem typu
MOVIMOT® flexible. MOVIMOT® flexible pouziva integrované ovladani brzdy B (ovla-
dani brzdy HV). P¥i pouziti MOVIMOTP® flexible nesmi byt integrované ovladani brzdy
BG1Z (MOVILINK® DDI typovy kli¢ DIO..).

Kombinace ovladani brzdy BG1Z (MOVILINK® DDI typovy kli¢ DI2..) nebo ovladani
brzdy BS1Z (MOVILINK® DDI typovy kli¢ DI1..) s ménic¢i ve spinaci skfini z automa-
tiza¢niho modulu MOVI-C® MOVIDRIVE® a MOVITRAC® je mozna, pii pouziti ovla-
dani brzdy BG1Z se vSak nesmi pouzit ovladani brzdy mimo motor. Neni-li in-
tegrovano zadné ovladani brzdy BG1Z (MOVILINK® DDI typovy kli¢ DIO..), Ize pouzit
ovladani brzdy mimo motor.

Kombinace s MOVIDYN® neni mozna.

Vezméte na védomi, Ze pfi pouZiti integrovaného ovladani brzd BG1Z s jednou brz-
dou (varianta brzdové civky) je realizovan Siroky rozsah napajeciho napéti od 200 V
AC az do 500 V. V zavislosti na typu brzdy a velikosti brzdy jsou instalovany konkrétni

brzdy. Detaily naleznete v nasledujici tabulce:

BS1Z"

BG1Z"

B?
(ovladani brzdy HV)

Automatiza¢ni modularni systém MOVI-C®:

MOVITRAC® advanced
MOVIDRIVE® modular
MOVIDRIVE® technology
MOVIDRIVE® system

Automatizaéni modularni
systém MOVI-C®:
MOVIMOT® flexible
MOVIMOT® advanced
MOVIMOT® performance

Motory, konstrukéni
velikosti motoru, typy
brzd®

CMP50 - 63: BK..
CM3C63 — 100: BZ..Z, BK..
CM3P63 - 100: BZ..Z, BK..
CMSB50 - 63: BK..

CM3C63 - 100: BZ..
CM3P71 -100: BZ..
DRN, DR2., DRU 71 —
132M: BE.. aBE.H

CM3C63 - 100: BZ..
CM3P71 - 100: BZ..

DRN, DR2., DRU 71 — 132M:
BE..aBE.H

Elektrické rozhrani

MOVILINK® DDI, koaxialni

Spotreba proudu (na-

pajeni 24 V pfes - 40 mA -
MOVILINK® DDI)
Motor typove oznaceni DI.. DI2.. DIO..

MOVILINK® DDI

Instalace ovladani brz-

dy

uvnitf motoru v montaznim
prostoru snimace (strana B)

uvnitf motoru ve svorkové
skfini

integrovano v ménici

Rozsah teploty pro
pouziti

teplota okoli motoru

-40 °C az +60 °C

(-30 °C)¥ -20 az +60 °C

Napajeci napéti

napéti na vstupni svor-
ce ovladani brzdy

24V DC £10 %

200-500 V AC +10 %

110-500 V AC +10 %

Brzdové napéti

jmenovité napéti vinuti
brzdy

24V DC

BZ05-BZ5: 110 V AC
BEO3 — BE5: 230 V AC
BE11-BE32: 184 V AC
BE1H — BE2H: 230 V AC

110 VAC
230 VAC
400 VAC
500 VAC

Provozni proud
a koeficient provozniho
proudu

dal$i informace viz v kapitole "Jisténi proti poSkozeni v disledku prepéti a zkratu"

Funkéni bezpec€nost

dostupnost s bezpec-
nostnimi brzdami

ne

Ochrana proti explozi

dostupnost pro pouziti
v oblasti chranéné proti
explozi

Podporované typy brzd

BK..,BZ.Z

BZ.., BE.., BE.H

BZ..1 BE.., BEH
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B2
1) 1)
il il (ovl&dani brzdy HV)
podporované brzdné |podle typu brzdy/konstrukéni velikosti:
momenty® véechny standardni brzdné momenty
odbrzdéni, pfitah (normalni odbuzeni), odbrzdéni, rychly pfitah

ovladaci funkce

rychly pfitah (rychlé odbuzeni) (rychlé odbuzeni)

koncovy stupen (chyba hardwaru a teploty)
monitorovaci funkce  |monitorovani brzdy (teplota, zkrat, a pferusenti)
ovladani brzdy a brzdy |uvedeni do provozu (inicializace)

chyby pocitace a paméti
Délka kabelu, maxi- Délky kabelu zavisi na typu
malni® B brzdy.

Ovladani brzdy

<200 m <15m

1) K dispozici jen v kombinaci se systémem snimact EZ4Z, AZ4Z, EZ2Z nebo AZ2Z.

2) Ovladani brzdy B a BG.Z: Provoz probiha s nizkym napétim podle IEC 60050 v uvedeném rozsahu napajeciho napéti.

3) Technické udaje brzd viz katalogy/navody k obsluze pfislusnych typt motord.

4) pfipravuje se

5) V zavislosti na zvoleném typu ménice, projektované frekvenci PWM, typu brzdy a daném rozsahu napéti dodrzujte také pokyny uve-
dené v systémové pfirucce pfislusného ménice.

Brzdova napéti pro ovladani brzdy BG1Z

Brada Napajeci napéti Volba ;rlgzr:jfll(%:ratoru Provozni napéti brzdy
ve VAC ve VAC ve VAC ve VDC
BE03 230 90
BEO5 230 90
BE1 230 90
BE1H 230 90
BE2 230 90
BE2H 230 90
BE11 200-500 230 184 75
BE20 184 75
BE30 184 75
BZ05 110 45
BZ1 110 45
BZ3 110 45
Bz5 110 45

Napajeci napéti je pfivddéno externé jako napajeni brzdového systému. Vybér brz-
dového napéti v konfiguratoru produktu SEW-EURODRIVE se vzdy provadi podle
uvedené hodnoty. Provozni napéti AC brzdy je dimenzované brzdové napéti, jak je
zobrazeno v softwaru pro spravu MOVISUITE® v poli "Hnaci vétev".

Napéti pfivadéné na brzdovou civku je generovano ovladanim brzdy BG1Z a diky
energeticky uspornému provozu BG1Z mize byt nizSi nez stejnosmérné napéti brzdy.

Funkéni parametry ovladani brzdy BS1Z

Upozorfiujeme, Ze parametry integrovaného ovladani brzdy nelze v sou€asné dobé
zaznamenat pomoci funkce Scope v MOVISUITE®. Tato funkce se pfipravuje.

Upozorfiujeme, ze naméfené skute¢né hodnoty nejsou ulozeny tak, aby byly odolné
proti vypadku sité. Tyto hodnoty se priibézné méfi znovu. Staticka data, jako je na-
pfiklad pocitadlo hodin uvolnéni, jsou cyklicky ukladana tak, aby byla chranéna proti
vypadku sité. Tato data zUstavaji v ovladani brzdy i po vyméné ménice.

Typ dat Parametr
a jednotka BG1Z ere
Napajeci napéti brzdy | ['\’/‘55] 8584.23 |pfitomné vstupni napéti na B.1Z
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Typ dat

Parametr

a jednotka BG1Z e
Teplota koncového [int32] 8584.61 lteplota plochého modulu B.1Z
stupné vie-2°C
. s [uint32] N - s
Spinaci procesy ovladani brzdy Spinaci procesy 10056.20 |pocet otevreni brzdy ovladanim brzdy
Zobrazuje stav ovladani brzdy. Stav brzdy se mize
lisit, napf. kvuli ruénimu odbrzdéni.
Stav Mozné stavy:
i - [int32] 84371 « 0: zavfena
ovladani brzdy « 1. pfi otvirani
* 2:oteviena
« 3: pfi zavirani
Pracovni vzduchova [float32] 10056.18 |aktualné zméfena vzduchova mezera brzdy
mezera v mm presnost £ 0.15 mm
méfeni vzduchové mezery, rezerva brzdového ob-
funkce _ _ lozeni
zZjiStovani stavu teplota brzdy
relativni tepelné vytizeni brzdové civky
100% rezerva brzdového obloZeni: minimalni
méfeni vzduchové me- vzduchova mezera (24dné opotiebeni)
Zery. rezerva brzdove- [int32] 0% rezerva brzdového oblozeni: maximalni vzduchova
ho g’bloiem,ﬂ (hodnota v Y% 10056.19 |mezera (maximalni opotfebeni)
oméru, udaj v %) ° Prirdstek pocitani a rozsah vzduchové mezery v zavis-
P ’ v 7 losti na typu a konstrukéni velikosti brzdy (diagnostika
se vztahuje na vzduchovou mezeru brzdy)
tepelné vytizeni brzdy . o . o wil s . R
(hodnota poméru, Gdaj [um£32] 10056.3 0 A.OS.ZO C qebp ;adna dosvt,upnva namefena h’odnota
v %) v % 100 %: = maximalni teploty pfislusné brzdové civky
Zjistovani stavu brzdy _ - _ — — -
(Condition-Monitoring) |PocCitadlo hodin uvolné- [uint32] 8328.2 pocet minut, pfi nichz byla brzda odbrzdéna (cyklus
ni v min ) ukladani 1 minuta)
[uint32] pocet minut, pfi nichz bylo zafizeni napajeno provoz-
pocitadlo hodin zapnuti v min 8328.1 nim napétim pres MOVILINK® DDI (cyklus ukladani
1 minuta)
- resetovani hodin zapnuti a hodin uvolnéni
resetovat pocitadlo [int32] 8328.10 = 0 ne
provoznich hodin ' . 1j ano
ks)plnam procesy . [u",]t32] 10056.21 |pocet otevieni brzdy od posledniho resetovani ¢itace
rzdy spinaci procesy
resetovani spinacich procesl na 0 (napf. po intervalu
spinaci procesy [int32] 10056.25 |1drzoy)
resetovani brzdy * 0:ne
* 1:ano
Stavové bity stavu fizeni ovladani brzdy. Stav brzdy se
muze liit, nap¥. kvali ruénimu odbrzdéni.
« 0: zavfit brzdu
» 1: odbrzdit brzdu
Stavové bity _ [int32] 8437.2 Stavovy bit platnosti naméfenych hodnot:

« 3: teplota brzdy platna

* 4:rezerva brzdového oblozeni platna
« 5: tepelné vytizeni brzdy platné
Stavové bity internich chyb:

« 6: chyba detekce vzduchové mezery
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Typ dat Parametr
a jednotka BG1Z e
Cislo vyskytujici se chyby
S . Struktura chybového kédu:
chybovy kod [uint32] 834(1-5).2 |; Bit 0-7: podchyba
» Bit 8-15: hlavni chyba
Bez nastaveného systémového €asu: parametr odpovi-
da hodinam zapnuti v sekundach
¢as chyby [uint32] 834(1-5).4 |S nastavenym systémovym ¢asem: parametr odpovida
Casu v sekundach vztazenému k 01.01.2000
(EtherCAT®, SBusPLUS)
. . [uint32] . . . .
hodiny zapnuti v min 834(1-5).5 |pocet hodin zapnuti v dobé chyby
Pamét chyb . o [float32] . o -
T az T4 vstupni napéti ve V 834(1-5).25 |vstupni napéti v dobé chyby
teplota koncového [int32] . . .
stupné v1e2°C 834(1-5).26 |teplota koncového stupné v dobé chyby
Stav ovladani brzdy v dobé chyby
0: zavfena
stav [int32] 834(1-5).60 |1: pfi otvirani
2: oteviena
4: pfi zavirani
aktualné pfitomna chyba
S . Struktura chybového kédu:
chybovy kod [uint32] 8365.1 - Bit 0-7: podchyba
» Bit 8-15: hlavni chyba
vymazani paméti chyb a automatické resetovani na
Vymazani paméti chyb |— [int32] 8340.1 .n%. ne
* 1:ano

1) Naméfena hodnota k dispozici po prvnim odbrzdéni.
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Technické udaje
Technické udaje ovladani brzd BG.Z, BS.Z, B

Funk¢éni parametry ovladani brzdy B

Upozorfiujeme, Ze parametry integrovaného ovladani brzdy nelze v sou¢asné dobé
zaznamenat pomoci funkce Scope v MOVISUITE®. Tato funkce se pfipravuje.

Upozorfiujeme, Ze naméfené skute¢né hodnoty nejsou uloZeny tak, aby byly odolné
proti vypadku sité. Tyto hodnoty se priibézné méfi znovu. Staticka data, jako je na-
pfiklad pocitadlo hodin uvolnéni, jsou cyklicky ukladana tak, aby byla chranéna proti
vypadku sité. Tato data zlstavaji v ovladani brzdy i po vyméné ménice.

Typ dat Parametry B"
a jednotka ménice (ovladani brzdy HV)
Spinaci procesy ovladani brzdy . [u",‘t32] 8437.20 |pocet otevreni brzdy ovladanim brzdy
spinaci procesy

Zobrazuje stav ovladani brzdy. Stav brzdy se mize

lisit, napf. kvuli ruénimu odbrzdéni.

Mozné stavy:
Stav

- [int32] 84371 * 0: zavfena
» 1: pfi otvirani
» 2: oteviena
« 3: pfi zavirani

ovladani brzdy

Pracovni vzduchova [float32] aktualné zmérfena vzduchova mezera brzdy
- 8437.13 N
mezera v mm presnost £ 0.15 mm
méfeni vzduchové mezery, rezerva brzdového ob-
funkce _ _ lozeni
zZjiStovani stavu teplota brzdy

relativni tepelné vytiZzeni brzdové civky

100% rezerva brzdového obloZeni: minimalni
vzduchova mezera (za4dné opotrebeni)

0% rezerva brzdového oblozeni: maximalni vzduchova
8437.11 |mezera (maximalni opotfebeni)

Prirdstek pocitani a rozsah vzduchové mezery v zavis-
losti na typu a konstrukéni velikosti brzdy (diagnostika
se vztahuje na vzduchovou mezeru brzdy)

méfeni vzduchové me-
zery, rezerva brzdove- [int32]
ho oblozeni® (hodnota v %

poméru, udaj v %)

tepelné vytizeni brzdy

(hodnota poméru, Gdaj [uint32] 8437.12 0 %: < 20 °C nebo zadna dostupna namérena hodnota
Zjistovani stavu brzdy? v %) P ’ ! vV % ' 100 %: = maximalni teploty pfislusné brzdové civky
(Condition-Monitoring)
pocitadlo hodin uvolné- [uint32] _ _
ni v min
pocitadlo hodin zapnuti [U|nt:_’>2] - —
v min
resetovat pocitadlo . * 0:ne
provoznich hodin [int32] B * 1:ano
spinact procesy . [u|pt32] 8437.21 |pocet otevieni brzdy od posledniho resetovani Citace
brzdy spinaci procesy
resetovani spinacich procesl na 0 (napf. po intervalu
spinaci procesy [int32] 8437.95 udrz.by)
resetovani brzdy * 0:ne
* 1:ano
Stavoveé bity stavu fizeni ovladani brzdy. Stav brzdy se
muze liSit, napf. kvali ruénimu odbrzdéni.
» 0: zavfit brzdu
* 1: odbrzdit brzdu
Stavové bity _ _ 84372 Stavovy bit platnosti naméfenych hodnot:

» 3: teplota brzdy platna

* 4: rezerva brzdového obloZeni platna
« 5: tepelné vytizeni brzdy platné
Stavové bity internich chyb:

» 6: chyba detekce vzduchové mezery

1) Ovladani brzdy B a BG.Z: Provoz probiha s nizkym napétim podle IEC 60050 v uvedeném rozsahu napajeciho napéti.
2) DalSi funkce na vyzadani.
3) Naméfena hodnota k dispozici po prvnim odbrzdéni.
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Technické udaje
Technické udaje ovladani brzd BG.Z, BS.Z, B

8.6.3 Provozni proudy s BG1Z
Tabulky v této kapitole ukazuji provozni proudy brzd BE.. a BE.H pfi napajeni z lokalni
sité AC s ovladanim brzdy BG1Z.
Urychlovaci proud g (=spinaci proud) protéka po kratkou dobu (podle velikosti brzdy
100-500 ms) pfi odbrzdéni brzdy.
Hodnoty pro pfidrzné proudy |, jsou efektivni hodnoty. Pro méfeni proudu pouziveijte
pouze zafizeni, ktera jsou pro méfeni efektivnich hodnot vhodna.
Dale uvedené provozni proudy jsou jmenovité hodnoty. Vztahuji se k teploté
civky +20 °C. Pfi zahfati civky nad teplotu +20 °C se provozni proud zvysi, protoze
regulaéni obvod integrovany v BG1Z nebo BS1Z musi kompenzovat teplotné podmi-
nény narust odporu vinuti.
Legenda
Nasledujici tabulky znazorfuji provozni proudy brzd pfi riznych napétich. Uvedeny
jsou nasledujici hodnoty:
Uy jmenovité provozni napéti (jmenovity rozsah) brzdy ve V (AC nebo DC).
Iy pfidrzny proud brzdy v A (AC nebo DC). Efektivni hodnota napajeciho proudu
v pfivodu k ovladani brzdy SEW-EURODRIVE
lg Urychlovaci proud v A (AC nebo DC) pfi provozu s ovladanim brzdy
SEW-EURODRIVE pro rychlé buzeni.
Ig/l;,  Pomeér spinaciho proudu ESV.
BEO3 | BEO5 | BE1 | BE1H | BE2 | BE2H | BE5 | BE11 | BE20 | BE30 | BE32 | BE60 | BE62
Pomér spi-
naciho 3.9 34 |42 | 42 |45 | 45 |29 | 36 3.5 3.9 3.9 3.0 3.0
proudu ESV
Jmenovité | BEO3 | BE05 | BE1 | BE1H | BE2 | BE2H | BE5 BE11 | BE20 | BE30 | BE32 | BE60 | BE62
napéti (roz-
sah
jmenovityc Jmenovity pfidrzny proud I,
h napéti) U,
V AC AAC AAC AAC| | AAC |AAC|AAC AAC|AAC|AAC|AAC AAC AAC|AAC
250000\</_ 0.06 | 0.08 | 0.08 | 0.08 | 0.09 | 0.09 | 0.15 | 0.35 | 0.40 | 0.48 | 0.48 | 0.52 | 0.52
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9 Rozmérové listy

Odkaz na rozmérové listy

9 Rozmeérové listy

9.1 Odkaz na rozmérové listy

Rozmérové listy naleznete v katalogu pfislusného motoru.
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