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Informagoes gerais
Utilizagdo da documentagéao

1 Informagdes gerais

1.1 Utilizacao da documentacgao

A presente documentagio corresponde a versao original.

Esta documentagao é parte integrante do produto. A documentagao destina-se a to-
das as pessoas que realizem trabalhos no produto.

Esta documentagao devera estar sempre acessivel e legivel. Assegure-se de que to-
das as pessoas responsaveis pelo sistema e pela sua operagédo, bem como todas as
pessoas que trabalham sob a sua propria responsabilidade com o produto, leram e
compreenderam toda a documentagao. Em caso de duvidas ou necessidade de infor-
macgdes adicionais, contacte a SEW-EURODRIVE.

1.2 Estrutura das adverténcias

1.21 Significado das palavras-sinal

A tabela seguinte mostra a subdivisdo e o significado das palavras-sinal das adver-
téncias.

Palavra-sinal Significado Consequéncias em caso de ndao
observacgao

A PERIGO Perigo iminente Morte ou ferimentos graves

A Aviso Situacao eventualmente perigosa Morte ou ferimentos graves

A cuibADO Situagéo eventualmente perigosa Ferimentos ligeiros

ATENGAO Eventuais danos materiais Danos no produto ou no ambiente

NOTA Nota ou conselho util: facilita o ma-

nuseamento do produto

1.2.2 Estrutura das adverténcias especificas a determinados capitulos

As adverténcias especificas a determinados capitulos aplicam-se ndo apenas a uma
determinada acdo, mas também a varias agdes dentro de um assunto especifico. Os
simbolos de perigo utilizados advertem para um perigo geral ou especifico.

Exemplo da estrutura formal de uma adverténcia especifica a determinado capitulo:
PALAVRA-SINAL!
Tipo e fonte do perigo.

Possivel(eis) consequéncia(s) se ndo observado.
* Medida(s) a tomar para evitar o perigo.

Significado dos simbolos de perigo

Os simbolos de perigo que se encontram nas adverténcias tém o seguinte significado:

Simbolo de perigo |Significado

Ponto de perigo geral

1
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1.3

1.4

1.5

1.6

Informagoes gerais
Separador decimal em valores numéricos

Estrutura das adverténcias integradas

As adverténcias integradas estao diretamente integradas na instru¢do de acao antes
do passo que representa um eventual perigo.

Exemplo da estrutura formal de uma adverténcia integrada:

A PALAVRA-SINAL! Tipo e fonte do perigo. Possivel(eis) consequéncia(s) se ndo
observado. Medida(s) a tomar para evitar o perigo.

Separador decimal em valores numéricos

Esta documentacgao utiliza o ponto como separador decimal.
Exemplo: 30.5 kg

Direito a reclamagao em caso de defeitos

Siga as instrugbes apresentadas na documentagao! Para uma operagédo sem falhas e
para manter o direito a reclamacdo em caso de defeitos é necessario seguir estas ins-
trugdes. Por isso, leia atentamente a documentagao antes de trabalhar com o produ-
to!

Nomes dos produtos e marcas

Os nomes dos produtos mencionados nesta documentagdo sao marcas comerciais
ou marcas registadas dos respetivos proprietarios.

Informacgao sobre direitos de autor

© 2024 SEW-EURODRIVE. Todos os direitos reservados. E proibida qualquer repro-
dugéo, adaptacgao, distribui¢gdo ou outro tipo de utilizagao, total ou parcial.

6 | Manual - DriveRadar® DUV40A
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2.2

Informagoes de seguranga
Notas preliminares

Informagdes de seguranca

Notas preliminares

As seguintes informagdes de seguranga basicas visam evitar ferimentos e danos ma-
teriais e referem-se essencialmente a utilizagdo dos produtos aqui documentados. Se
utilizar outros componentes, tenha igualmente em consideragcédo as respetivas infor-
macgoes de segurancga e de adverténcia.

Deveres da entidade operadora

Enquanto entidade operadora, certifique-se de que as informagdes de seguranga ba-
sicas sao consideradas e respeitadas. Assegure-se de que todas as pessoas respon-
saveis pelo sistema e pela sua operagao, bem como todas as pessoas que trabalham
sob sua propria responsabilidade com o produto, leram e compreenderam toda a do-
cumentagéo.

Enquanto entidade operadora, certifique-se de que todos os trabalhos indicados de
seguida sdo efetuados por pessoal especializado qualificado:

* Montagem e instalacao

* Instalacao e ligacéo

» Colocagao em funcionamento
* Manutencéo e reparacao

» Colocagéo fora de servigo

+ Desmontagem

Certifique-se de que todos aqueles que trabalham com o produto tém em considera-
¢ao os seguintes regulamentos, disposi¢cdes, documentos e indicagdes:

* regulamentos nacionais e regionais relativos a seguranca e preven¢ao de aciden-
tes

+ etiqueta de seguranga do produto no produto

+ todos os outros documentos do projeto, instrugdes de instalagdo e colocagdo em
funcionamento e esquemas de ligagdes

* nao montar, instalar ou colocar em operacao produtos danificados
» todas as especificagdes e disposicdes relativas ao sistema

Assegure-se de que os sistemas nos quais o produto esta instalado estdo equipados
com dispositivos de monitorizagdo e protecao adicionais. Para o efeito, tenha em con-
sideragao as disposi¢des de segurancga e as leis sobre equipamento técnico, bem co-
mo os regulamentos relativos a prevencgéo de acidentes em vigor.

Manual — DriveRadar® DUV40A
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2 Informagoes de segurancga

Grupo-alvo

2.3 Grupo-alvo

Pessoal qualifica-
do para trabalhos
mecanicos

Pessoal qualifica-
do para trabalhos
eletrotécnicos

Qualificagao adici-
onal

Pessoal instruido

Os trabalhos mecanicos s6 podem ser realizados por um técnico com formacgéo ade-
quada. No ambito da presente documentacgdo, considera-se pessoal qualificado todas
as pessoas familiarizadas com a montagem, a instalagdo mecanica, a eliminagdo de
falhas e a manutengédo do produto que possuem as seguintes qualificagdes:

* Qualificagéo na area da mecéanica de acordo com os regulamentos nacionais apli-
caveis
+ Conhecimento desta documentagao

Os trabalhos eletrotécnicos s6 podem ser realizados por um eletricista com formagao
adequada. No ambito da presente documentagao, sao considerados eletricistas quali-
ficados todas as pessoas familiarizadas com a instalagao elétrica, colocagdo em fun-
cionamento, eliminagcéo de falhas e manutencéo do produto, que possuem as seguin-
tes qualificagdes:

* Qualificagéo na area da eletrotécnica de acordo com os regulamentos nacionais
aplicaveis
+ Conhecimento desta documentagao

Estas pessoas tém, além disso, de estar familiarizadas com as prescri¢cdes de segu-
ranca e leis em vigor, bem como com as outras normas, diretivas e regulamentos cita-
dos nesta documentacéo.

As pessoas responsaveis por este trabalho devem ter recebido a autorizagao expres-
sa para efetuar os trabalhos de colocagdo em operagao, programagao, parametriza-
¢éo, marcacao e ligacao a terra de unidades, sistemas e circuitos de acordo com os
padrbes da tecnologia de seguranca.

Todos os restantes trabalhos relativos ao transporte, armazenamento, instalacéo,
operacgao e reciclagem s6 podem ser realizados por pessoal devidamente instruido
para o efeito. Essas instrugbes tém de habilitar o pessoal a executar as tarefas e os
passos de trabalho necessarios de forma segura e correta.

24 Transporte

No ato da entrega, inspecione imediatamente o material e verifique se existem danos
de transporte. Em caso afirmativo, informe imediatamente a transportadora. Se o pro-
duto estiver danificado, a respetiva montagem, instalagdo ou colocagado em funciona-
mento n&o sao permitidas.

Respeite as notas seguintes ao efetuar o transporte:

+ Se disponiveis, utilize sempre todos os pontos de fixagdo. Os pontos de fixagao
foram concebidos exclusivamente para a massa do produto. Morte ou ferimentos
graves. Nao coloque carga adicional.

+ Tenha atengao para que o produto nao sofra impactos mecanicos.

Se exigido, utilize equipamento de transporte apropriado e devidamente dimensiona-
do.

& | Manual - DriveRadar® DUV40A
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2.5

Informagoes de seguranga 2
Manutencgao e reparagao

Manutencao e reparagao

O DriveRadar® DUV40A ¢é um sistema fechado e fundido e, portanto, é essencialmen-
te de baixa manutengéo. Se detetar algum defeito no DriveRadar® DUV40A, entre em
contacto com a SEW-EURODRIVE.

Se necessario, pode efetuar uma limpeza na parte exterior do DriveRadar® DUV40A.

v" Nao utilize solventes quimicos, tais como acetona, diluente nitro ou similares. Es-
tes solventes podem danificar a caixa.

Desligue o DriveRadar® DUV40A da alimentagéo elétrica.
2. Limpe o DriveRadar® DUV40A com um pano macio que nio largue pelos.

Manual - DriveRadar® DUV40A |



Descrigcao do produto
Sobre o DriveRadar® DUV40A

3 Descrigao do produto
3.1 Sobre o DriveRadar® DUV40A

O DriveRadar® DUV40A & um sistema de monitorizagéo de oscilagdes para uma mo-
nitorizagdo permanente seletiva a nivel de frequéncia. E possivel registar, gravar e
analisar outros valores medidos através de 2 sinais integrados e até 3 sinais ligados.
Apods a analise, o sistema pode comutar saidas conforme os limites de alarme defini-
dos pelo utilizador e apresentar o estado através de LED.

As entradas estédo disponiveis para integragdo num sistema principal através do qual
podem ser incluidos sinais adicionais. Estes sinais podem servir de valores de contro-
lo para uma analise de sinais dependente para, por exemplo, desencadear tarefas de
medi¢ao controladas por tempo ou por eventos.

Com o DriveRadar® DUV40A, pode abranger um grande nimero de areas de aplica-
¢ao. Para configurar o DriveRadar® DUV40A corretamente, utilize a aplicagdo web in-
tegrada e o software SmartWeb. Pode combinar varios DriveRadar® DUV40A numa
Unica rede. Independentemente do numero de aparelhos, a administracao é efetuada
de forma centralizada num PC através do software SmartUtility.

Com o DriveRadar® DUV40A, a SEW-EURODRIVE oferece-lhe uma monitorizagéo do
estado otimizada em fungao das suas necessidades.

Assim que ligar o DriveRadar® DUV40A a tensdo de alimentagdo, o aparelho esta
pronto a efetuar medi¢des. De forma a garantir uma 6tima monitorizagao da oscilagao
desde o inicio, s deve iniciar o DriveRadar® DUV40A depois de concluidos os pontos
seguintes.

+ Todas as ligagdes estao corretamente ligadas.
* A maquina a monitorizar encontra-se em estado de operagédo normal.

3.2 Utilizacao correta

O DriveRadar® DUV40A destina-se exclusivamente aos pontos seguintes.
» Pararegisto e analise de sinais de medicao de oscilagdes.

» Pararegisto de sinais de temperatura.

+ Para avaliagao dos sinais recebidos nas entradas.

+ Como aparelho secundario em conjunto com um
DriveRadar® EdgeProcessingUnit

Para a ligagdo a um DriveRadar® EdgeProcessingUnit, € necessaria uma configura-
¢ao especial no sensor DriveRadar® DUV40A!

O DUVA40A so6 pode ser operado dentro dos limites de utilizagao especificados na in-
formacao técnica.

As analises dos valores medidos e as alteragbes de configuragdo sé podem ser efetu-
adas com o software SmartUTtility Light fornecido, com o software SmartUTtility opcio-
nal, com o software SmartWeb integrado ou, na medida do possivel, no proprio apa-
relho.

Qualquer utilizagao de outro modo é considerada indevida, cujo risco é suportado ex-
clusivamente pelo utilizador. O utilizador é responsavel por assegurar a utilizagédo cor-
reta. Com este proposito, esta também incluido o cumprimento deste manual.

10 ' Manual - DriveRadar® DUV40A
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Descrigcao do produto 3

Modificagbes pelo utilizador

NOTA

O DriveRadar® DUV40A nZo deve ser utilizado para tarefas relevantes para a segu-
ranga ou para processos de comutagao criticos. Este é especialmente o caso quan-
do a vida e a integridade fisica dependem destas tarefas ou processos de comuta-
gao.

fde

O DriveRadar® DUV40A ¢ integrado num sistema para a monitorizagdo permanente
das maquinas.

A instalagdo no sistema, a ligagdo aos componentes do sistema e a operagéo no sis-
tema s6 podem ser efetuadas de acordo com as especificagdes indicadas neste ma-
nual. Para tal, observe as informagdes apresentadas no capitulo "Informagao técni-
ca" (— B 32).

O operador do sistema é responsavel pela instalacdo correta e operagdo segura do
sistema completo.

Além de registar os valores medidos, também é possivel transmitir valores caracteris-
ticos ou alarmes para sistemas de controlo de nivel superior através das saidas do
DriveRadar® DUV40A. Além da especificagcdo do DriveRadar® DUV40A, também de-
vem ser considerados os limites de aplicagdo dos componentes do sistema ligados.
Trata-se de matéria da responsabilidade exclusiva do operador do sistema.

3.3 Modificag6es pelo utilizador

O utilizador ndo pode efetuar quaisquer alteragdes no DriveRadar® DUV40A. So6 sdo
permitidas configuragdes no aparelho ou através do software SmartWeb ou
SmartUtility Light ou SmartUTtility.

O utilizador é responsavel por quaisquer outras modificagdes. Se detetar algum defei-
to no seu DriveRadar® DUV40A, entre em contacto com a SEW-EURODRIVE.

Manual - DriveRadar® DUV40A | 7



4 DriveRadar® DUV40A

Caracteristicas

4 DriveRadar® DUV40A

4.1 Caracteristicas

O DriveRadar® DUV40A é um sistema online inovador que pode ser utilizado em mui-
tas unidades.

As caracteristicas vantajosas do DriveRadar® DUV40A sio:

Monitorizagao e diagndstico do estado dos rolamentos e das maquinas através de
um unico aparelho

Tamanho reduzido
Robustez

Solugéo econdémica
Manuseamento intuitivo
Expansibilidade
Sistema pré-configurado

Informagdes completas sobre o estado da maquina, tendo em conta os parame-
tros do processo, como a poténcia, a velocidade e a temperatura

Estado da maquina rapidamente reconhecido no web browser

Informacgdes sobre a evolugao a longo prazo do estado da maquina gragas a me-
méria de dados integrada

Interfaces para ligagédo ao painel de controlo ou ao controlador
Alarme seguro gragas ao ajuste automatico dos limites de alarme
Acesso direto ao sistema através de Ethernet e web browser

Dados protegidos gragas a um conceito de acesso em varias etapas

31506305291

12 Manual - DriveRadar® DUV40A
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DriveRadar® DUV40A

Caracteristicas

411 Operagao e comunicagao

O DriveRadar® DUV40A pode ser operado de forma simples e intuitiva através de du-
as teclas capacitivas.

O software SmartWeb integrado no aparelho pode ser acedido através de uma inter-
face web utilizando qualquer browser padrao.

Podem ser utilizadas interfaces analdgicas e digitais para ligar o aparelho, por exem-
plo, ao controlador ou ao painel de controlo.

(2]

[3]

(3]

31516091787

[1] LED de estado, vermelho, amarelo, verde

[2]  Tecla TEACH, tecla de membrana, ativar modo de programacéao
[3] Interface de Ethernet, alimentagéo de tensao PoE

[4] Interface da alimentacdo de tensao

[5] Interface de entradas e saidas, analdgicas e digitais

[6] Tecla RESET, tecla de membrana, reset de alarme

Desativar o bloqueio das teclas

Tecla RESET

v' Para que seja possivel utilizar as teclas do DriveRadar® DUV40A, primeiro é ne-
cessario desativar o bloqueio das teclas.

1. Pressione a tecla RESET [6] e, em seguida, a tecla TEACH [2] dentro de 2 segun-
dos.

= O LED existente entre as teclas pisca para confirmar.

O bloqueio das teclas & automaticamente reativado ap6s 2 minutos. Depois, o LED
entre as teclas fica novamente sem fungéo.

A funcédo desempenhada pela tecla RESET [6] depende de quanto tempo mantém a
tecla premida.

+ Para repor os alarmes atuais, pressione a tecla RESET [6] durante, pelo menos,
2 segundos.

» Para efetuar um rearranque do DriveRadar® DUV40A, pressione a tecla RESET
[6] durante, pelo menos, 10 segundos.

Manual — DriveRadar® DUV40A
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DriveRadar® DUV40A

Caracteristicas

Tecla TEACH

v Com a tecla TEACH [2], o modo de programacao pode ser reiniciado para todas
as tarefas de medicao que utilizam o modo de programacao.

1. Para o efeito, pressione a tecla TEACH [2] durante, pelo menos, 5 segundos.

Definigoes de fabrica

41.2

Funcao

v" Com a ajuda da tecla TEACH [2] e da tecla RESET [6], o DriveRadar® DUV40A
pode ser reposto para as definicdes de fabrica.

1. O DriveRadar® DUV40A deve estar completamente ligado e pronto para efetuar a
medicao (ver LED de estado depois de ligado).

2. Pressione a tecla TEACH [2] e a tecla RESET [6] em simultdneo durante, pelo
menos, 10 segundos.

= O aparelho é reposto para o estado de entrega. Os valores medidos e as configu-
ragdes guardadas perdem-se.

Apds a entrega, o DriveRadar® DUV40A esta imediatamente operacional.
O conjunto de valores caracteristicos integrados permite uma monitorizagéo geral e
fiavel.

Para uma monitorizagao mais precisa, pode ser selecionado um modelo do compo-
nente disponivel no aparelho para, por exemplo, rolamentos ou redutores. O modelo
do componente é preenchido com os dados do componente.

No caso dos rolamentos, a base de dados dos rolamentos integrada no aparelho com
dados de rolamentos padréo esta disponivel para este fim. O utilizador pode acres-
centar outros rolamentos a esta base de dados em qualquer momento.

Dependendo do modelo do componente selecionado, determinados parametros po-
dem ser ajustados, tais como os seguintes.

+ Tipo de rolamento

* Numero de pas da ventoinha
* Engrenagens

+ Comprimentos da correia

O utilizador é apoiado por assistentes de software ao ajustar o modelo do componen-
te. O conjunto de valores caracteristicos gerados permite uma monitorizacdo muito
precisa da unidade.

14 ' Manual - DriveRadar® DUV40A
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41.7

41.8

DriveRadar® DUV40A 4

Caracteristicas

Configuragao

Com um DriveRadar® DUV40A, é possivel monitorizar simultaneamente varios com-
ponentes de uma unidade.

Por exemplo, todos os rolamentos de um motorredutor podem ser monitorizados por
um unico aparelho. Para o efeito, varios modelos dos componentes sao simplesmente
combinados numa configuragédo global para a unidade monitorizada. Esta configura-
cao pode ser copiada para qualquer nimero de DriveRadar® DUV40A.

Monitorizagao

As oscilagdes e os parametros do processo, como a velocidade e a temperatura, séo
determinados e correlacionados entre si.

Alarme
O ajuste dos limites de alarme permite um alarme fiavel. Um LED no aparelho indica
imediatamente um alarme. O alarme pode ser transmitido ao painel de controlo atra-
vés de interfaces.

Utilizagao

O aparelho reconhece danos precocemente nas diferentes unidades.

Modelos padrao
Os modelos padrao do DriveRadar® DUV40A reconhecem os danos seguintes:
« Danos nos rolamentos
» Desequilibrios
* Alinhamento com defeito
* Encostos

Monitorizagdo ampliada

O utilizador pode utilizar os modelos padrao para a monitorizagao. Também tem a op-
¢ao de utilizar modelos especificos das unidades. O DriveRadar® DUV40A analisa os
sinais, compara-os com os dados do modelo e reconhece, assim, padroes de danos
especificos e a sua causa. Um exemplo tipico neste caso sdo os danos no rolamento.

Mas nem todos os danos reconhecidos podem ser automaticamente atribuidos pelo
DriveRadar® DUV40A. Alguns padrbées de danos sdo muito complexos e precisam de
ser analisados por um especialista.
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419 Modelos especificos das unidades

A tabela seguinte mostra exemplos de padrées de danos complexos.

Unidade

O especialista reconhece

Motores elétricos e motorredutores

Danos no enrolamento e varetas do rotor
soltas

Bombas de vacuo e de liquidos

Desgaste e cavitagao

Ventoinhas e ventiladores

Frequéncias de passagem de folhas e
pas

Compressores

Operagao fora das especificagdes

Redutor

Danos na engrenagem

Separadores e decantadores

Cavitacao, desequilibrio suspenso entre
parafuso sem-fim e tambor

Peneira vibratoria

Colocacao de tapetes, molas soltas, que-
bra de molas

4.1.10 Conceito

A monitorizagdo com o DriveRadar® DUV40A pode ser realizada em 3 estagios.

1. No primeiro estagio, as unidades individuais sdo monitorizadas de forma descen-

tralizada.

2. Se o utilizador selecionar o segundo estagio, o aparelho ¢é integrado de forma inte-
ligente no sistema de controlo da maquina.

16 | Manual - DriveRadar® DUV40A
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3. No terceiro estagio, o acesso remoto pode ser feito através de uma ligagdo a In-
ternet.

31503521803

[11  Monitorizagdo descentralizada da maquina e do processo
[2] Integracao inteligente no processo
[3] Assisténcia a partir de uma fonte

Monitorizagao descentralizada da maquina e do processo

A instalagéo e a cablagem do DriveRadar® DUV40A ¢ simples. O aparelho esta imedi-
atamente operacional. Os dados podem ser acedidos diretamente no aparelho.

Integracgao inteligente no processo

A integracéo inteligente no processo é a opgédo de comunicagao através de interfaces.
Durante a comunicagao, sao trocados dados e informagdes, por exemplo, com um
controlador ou um agente de base de dados.

Assisténcia a partir de uma fonte

A interface web do DriveRadar® DUV40A permite o acesso remoto aos dados de me-
dicdo através de uma ligagéo a Internet. Tal permite externalizar a monitorizagéo para
um prestador de servigos externo.

4.1.11 Software

O DriveRadar® DUV40A pode ser configurado através do SmartWeb, SmartUTtility light
ou SmartUtility.
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Funcoes incluidas

Funcgao SmartWeb SmartUtility light | SmartUtility
Apresentar estado x x x
do valor caracteris-

tico

Apresentar informa- x x x
¢des do sistema

Apresentar dados x x x
de medigéo

Apresentar tendén- x x x
cia

Selecionar modelos X x x
dos componentes

Configurar entradas x x x
e saidas

Configurar e ativar x x x
agente de validagéo

Configurar e ativar X x x
gatilho

Configurar gestao x x x
de utilizadores

Apresentar sinais X x X
de entrada em tem-

po real

Configuractes x x x
TCP/IP

Atualizar firmware X x x
Fazer download e x x X
memorizar dados

Gerir todos os — x X
DriveRadar® DUV40A

na rede

Analisar dados - - x
Carregar e enviar - - x
configuragdes

Criar relatério de - — x
medi¢ao

SmartWeb

O software SmartWeb esta integrado em todos os DriveRadar® DUV40A. O enderego
IP de um aparelho ¢ introduzido num web browser e este aparelho pode entao ser
acedido diretamente.

Um caso tipico de aplicag&o é a utilizagdo de um unico DriveRadar® DUV40A.

18 | Manual - DriveRadar® DUV40A
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SmartUtility

DriveRadar® DUV40A

Caracteristicas

O software para PC SmartUTtility light € gratuito e esta incluido no kit fornecido. O am-
bito de fungbes corresponde ao do SmartWeb, porém, € apresentada uma lista de en-
derecos IP de todos os DriveRadar® DUV40A ligados e pode ser selecionado um apa-
relho de forma rapida e facil. Por conseguinte, nao & necessario introduzir manual-
mente o endereco IP.

Um caso tipico de aplicagdo é a utilizacdo de varios DriveRadar® DUV40A. E neces-
sario um PC com Windows para utilizar este software, ver capitulo "Informagao técni-
ca" (— B 32).

O software para PC SmartUtility, que € pago, permite o acesso ilimitado a todas as
fungdes do DriveRadar® DUV40A. Desta forma, & possivel configurar varios aparelhos
ao mesmo tempo. As configuragbes guardadas podem ser carregadas e, por exem-
plo, enviadas para outros locais. Além disso, os dados podem ser analisados e todos
os DriveRadar® DUV40A podem ser geridos em toda a rede.

Os casos tipicos de utilizagdo sao a gestdo centralizada das maquinas de produgao
em todos os locais ou a analise dos dados, contudo, tal requer bastantes conheci-
mentos especializados. E necessario um PC com Windows para utilizar este software,
ver capitulo "Informagéo técnica" (— B 32).

Manual — DriveRadar® DUV40A
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4.1.12 Acesso ao sensor (SmartWeb)

Primeira observacgao dos sinais no browser

Quando o DriveRadar® DUV40A tiver sido iniciado e estiver na operagédo de medigao,
pode observar os dados de medicdo no seu computador utilizando o software
SmartWeb. Desta forma, conseguira verificar se esta a ser recebido um sinal valido
de oscilagao ou de temperatura, se ligou e configurou corretamente as entradas e se
o DriveRadar® DUV40A esta a funcionar devidamente.

Para estabelecer a ligagdo ao computador, aplicam-se os seguintes pré-requisitos ba-
sicos.

« O DriveRadar® DUV40A deve encontrar-se na rede ou ligado diretamente ao com-
putador através de um cabo Ethernet.

« Se nenhum enderego tiver sido atribuido ao DriveRadar® DUV40A através de
DHCP, o DriveRadar® DUV40A tera, por defeito, o enderego IP 192.168.1.100.
Neste caso, o enderego IP do computador deve estar no intervalo 192.168.1.x.

Proceda da seguinte forma:

« Abra o browser e introduza o endereco IP do DriveRadar® DUV40A na linha de
enderego.

» A aplicagao web SmartWeb abre-se.

Umermenst el ¥ Gl ® -

recoon ¢

9007231880747403
Pode alterar o idioma do software da seguinte forma.
+ Clique no menu "Editar" em "Editar configuragbes do programa".
* Clique em "ldioma".
» Selecione o idioma pretendido na lista e confirme a selegdo com "OK".
* Recarregue a pagina no browser para que as alteragbes sejam aplicadas.
* Clique no botao "Indicagao em tempo real" no lado esquerdo.

Aqui, pode ver o sinal correspondente a cada entrada, assim como os fatores de es-
cala associados.

» Por exemplo, selecione "Entrada do sensor de oscilagdo" no menu a esquerda.

+ Se o DriveRadar® DUV40A tiver sido corretamente ligado, podera visualizar os si-
nais do sensor de oscilagdo ou da entrada do sinal selecionada na area "Indica-
¢ao em tempo real".

2() | Manual - DriveRadar® DUV40A
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4.1.13 Analise dos dados

O DriveRadar® DUV40A oferece amplas opgdes para analisar os dados de medigéo e
avaliar o estado da unidade monitorizada.

Os seguintes valores caracteristicos gerais sdo determinados a partir dos sinais da
aceleracgao e da envoltéria da aceleragao.

+ 1SO 10816
* RMS em banda larga
« Valor pico-pico

No entanto, o DriveRadar® DUV40A nZo calcula apenas os valores caracteristicos ge-
rais. A utilizagao dos modelos dos componentes integrados no aparelho também ofe-
rece uma monitorizagédo seletiva a nivel de frequéncia e adaptada a diferentes com-
ponentes.

Os padrdes caracteristicos dos componentes, como o veio, a polia da correia ou a ro-
da da ventoinha, sdo uma indicagao precoce de danos ocorridos. O aparelho fornece
sinais temporais que sao depois apresentados pelo Viewer. Esta ferramenta de anali-
se faz parte integrante do software Smart Utility e permite aos especialistas analisar
os sinais temporais. Juntamente com os parametros do processo, como a temperatu-
ra, a carga ou a velocidade, podem ser feitas afirmagdes precisas sobre a ocorréncia
dos danos e tiradas conclusdes sobre o motivo da falha.
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[11  Tendéncia
[2]  Sinais temporais
[3] Espetro de frequéncias
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4.1.15

41.16

Representacao de tendéncias

DriveRadar® DUV40A

Caracteristicas

4

A representacao de tendéncias € uma visualizagao simples e significativa dos valores
caracteristicos. Em caso de alteragdo no comportamento da oscilagéo, esta é deteta-
da rapidamente. Mesmo pequenas alteragdes s&o visiveis na progressao das tendén-
cias e a visualizagdo simultanea de varias tendéncias permite uma analise particular-

mente precisa.
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Tendéncia segundo a ISO 10816

Analise aprofundada

Tendéncia na monitorizagao dos rolamentos

31 6559406 19

Para esta analise, é utilizado o Viewer do software SmartUtility. O Viewer oferece di-
versas ferramentas que facilitam a analise aos utilizadores experientes.

Ajuste dos limites de alarme

No estado de entrega, o DriveRadar® DUV40A utiliza limites de alarme predefinidos.
As oscilagdes de uma unidade sdo significativamente influenciadas pelo respetivo es-
tado de operagéo. O DriveRadar® DUV40A dispde de um modo de programagéo auto-
matico, que permite ajustar os limites de alarme especificos da unidade. O utilizador
pode iniciar o modo de programacao diretamente durante a colocagdo em funciona-
mento. O valor da oscilagido correspondente é entdo medido e atribuido para cada es-

tado de operagao da unidade.

Com base nos dados de medicdo das oscilagdes e dos valores do processo, o
DriveRadar® DUV40A determina automaticamente os limites de alarme corretos.
Também é considerada a dependéncia das oscilagbes em relagao a diversos valores

do processo.

Se 0 modo de programagéao néo for iniciado diretamente durante a colocagao em fun-
cionamento, pode ser ativado em qualquer momento através das teclas no
DriveRadar® DUV40A ou através do SmartWeb.

O modo de programagéo pode ser executado quantas vezes forem necessarias. As-
sim que estiverem disponiveis dados de medig¢&o suficientes, o DriveRadar® DUV40A
substitui automaticamente os limites de alarme predefinidos pelos novos limites de

alarme.
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Se a maquina for utilizada em diferentes estados de operacdo, podera ser Gtil definir
um limite de alarme distinto para cada estado de operacdo. Para o efeito, é aplicado
um sinal a entrada analdgica ou digital. Este sinal indica o estado de operacdo de um
parametro da maquina. O modo de programagéo termina automaticamente quando ti-
verem sido determinados valores suficientes.

Se um ou mais estados de operacgéo (neste caso, gamas de velocidades) raramente
forem atingidos, o0 modo de programacao demora mais tempo.

Também podem ser aplicados dois sinais se forem tidos em conta dois pardmetros da
maquina.

4.1.17 Relatério de medigcao

O utilizador pode criar relatérios de medi¢éo utilizando o software SmartUtility. Um re-
latério de medigdo baseia-se nos dados de medigcéo obtidos e pode conter as seguin-
tes informacgdes.

* Informagbes do aparelho

» Estado do alarme

» Dados de tendéncias

+ Livro de registo

Todas estas informagdes estao incluidas nos modelos padrao.

4.1.18 Selecionar aparelho
Um relatério pode conter os dados de um ou mais DriveRadar® DUV40A.

Depois de selecionar o tépico de menu "Criar relatério”, sdo enumerados os apare-
Ihos dos quais foram descarregados dados. O utilizador seleciona o aparelho ou apa-
relhos cujos valores medidos devem ser emitidos sob a forma de um relatério. Os
aparelhos selecionados s&o assinalados com um visto.

Open devices

1. Select devices [ Select devices

B i s [1 ] Alarm Device name IP address Serial number  Firmware
[0 [ schaeffler-sc-OPC-UA 192.168.1.100  f4:3d:BR0030:7F 1160
| HSS-X100-Lebensdauer 10.50.83105 *  F43d:80:002c40 11220
O LS5-X100-Lebensdauer 10.50.83.106 *  f4:3d:80:00:34:56  1.12.30

Select the devices that you want to open in
the browser.
Press F5 to update the device list.

] “
| % | _lil l ,’j | 9J 3 Devices (MNew devices are searched for every 120 seconds) :

|L Back Next [ Emish | [ cance ]
31662805003

[11  Selecionar aparelhos
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Selecionar modelo
Um modelo determina o conteudo e a forma do relatério.

Os modelos de relatérios estdo disponiveis nos mesmos idiomas que o software. Os
modelos podem ser utilizados imediatamente. Os modelos existentes também podem
ser alterados e depois guardados como novos modelos.

Create report
1. Select devices | Select template
2. Select template Directory for report templates:
I v
3. Specify repart options Chreport templates o
4, Report result Select template:

Example template - Englishurtf
/Mud'!l! type - Frangais.rtf
Mustervoriage - Deutschurtf (Default template)
[1 ] Plantilla maestra - Espafiol.rtf
RAF-F It - BREAS
WS - I (W) nf

(2]

Salect the template directory and the
template that is to be used for the report.

& @ = W]

[ | s [ mer ][ mn [ cma |

31662807435

[11  Lista de modelos
[2] Modelo selecionado

O formato do ficheiro para os relatérios de medigédo € RTF, um formato de troca de

texto muito comum. Os modelos podem ser editados com qualquer software que pos-
sa ler e escrever RTF.
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4.1.20 Definir opgoes de relatorio

O relatdrio é criado para os dados que foram medidos e gerados pelo aparelho no pe-
riodo selecionado. Se for selecionado o tépico de menu "Criar um relatério separado
para cada aparelho", é criado um relatério separado para cada um dos aparelhos se-

lecionados.
Create report
{| 1. Select devices | SiecTi o fRting
2. Select template Time range
3, Specify report options O Complete time range
A, Report result ® Retroactively specify time range
L
Biﬁ month{s) 3
) Specify user-defined time range
From: To:
| | [ =]
Save options
[1 ] Directory for report output:
Creports o <
2 ) Combine all devices in one report
—
[T Create a separate report for each device
= ® Save all reports in the same directory
Select the time range and the output () Save report for each individual device in a separate directory
directory for the reports and define further
storage options. [ Package reports as ZIP archive
The reports will then be created in Rich
Text Fc“j’mv:‘ RTF) "I:: "mka“;"n'y The reponts are saved in the following format:
ened. You can also package the reports
:fa ZIP archive. P Chreports\TIMESTAMPRIDEVICE}_{SERIALNUMBER]_{LANGUAGECODE).rf

(I ' e e [
31662809867

[1] Um relatério para todos os DriveRadar® DUV40A selecionados
[2] Um relatorio para cada DriveRadar® DUV40A

4.1.21 Assisténcia

A SEW-EURODRIVE oferece servigos abrangentes, desde o desenvolvimento de es-
tratégias, passando pela colocagdo em funcionamento até a monitorizagao remota.

41.22 Colocagao em funcionamento

Juntamente com o cliente, é determinada a estratégia de monitorizacdo adequada, os
aparelhos sdo instalados e sao efetuadas medigdes de referéncia.

4.1.23 Formagoées

Os colaboradores recebem formagédo em fungdo dos seus conhecimentos prévios e
necessidades. A formagdo abrange o manuseamento do DriveRadar® DUV40A, a
operacgao do software e a integracado do aparelho nas redes.

4.1.24 Operagao

A nossa experiéncia pode ser acedida em qualquer momento. Os especialistas aju-
dam, por exemplo, na avaliagao dos resultados das medigdes.

Se os resultados das medi¢des indicarem danos, sdo apresentadas dicas sobre como
proceder.

26 | Manual - DriveRadar® DUV40A

31975135/PT — 06/2024



31975135/PT — 06/2024

4.1.25

DriveRadar® DUV40A 4

Caracteristicas

Monitorizagdao remota

Se os conhecimentos especializados necessarios néo estiverem disponiveis ou se
nao houver colaboradores com a devida formagao no local, a monitorizagdo remota
pode ser vantajosa.

Se a SEW-EURODRIVE for encarregada da monitorizagdo remota, o cliente recebe
relatérios regulares sobre o estado das unidades e recomendacgdes de agcéo para me-
Ihorar a disponibilidade do sistema.

Se um DriveRadar® DUV40A reconhecer um dano ocorrido, o cliente é imediatamente
informado. A reparagao pode ser planeada e as pegas sobresselentes podem ser ad-
quiridas atempadamente. Para mais informacgdes, visite www.sew-eurodrive.de.

T T

31506302859
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Montar o aparelho

4.2 Montar o aparelho

421 Montagem com furo

1. Prepare a superficie de montagem para a fixagdo do DriveRadar® DUV40A
(2@ 25 mm, Ra = 3.2 um).

2. Crie um furo roscado M6 vertical com uma profundidade minima de 9 mm no cen-
tro da superficie de montagem.

3. Limpe a superficie de montagem e aplique uma fina camada de 6leo lubrificante.

NOTA

Para evitar danos, selecione o parafuso de fixagdo em fungdo das caracteristicas
materiais da superficie de montagem.

4. Introduza o parafuso sextavado interior M6 x 45 na abertura de montagem do
DriveRadar® DUV40A.

5. Se necessario, proteja o parafuso contra a queda com um anel em O. Certifique-
se de que o anel em O nao escorrega entre a superficie de montagem e a placa
do sensor.

NOTA

Para uma montagem segura e permanente do DriveRadar® DUV40A, recomenda-
mos um elemento de fixagdo do parafuso de rigidez média (por exemplo,
Loctite® 243).

6. Alinhe o DriveRadar® DUV40A na superficie de montagem e aperte o parafuso
sextavado interior @ méo. Fixe o parafuso com um binario de aperto de 5 — 10 Nm.
Certifique-se de que a superficie do sensor do aparelho esta nivelada com a su-
perficie de montagem.

7. Feche a abertura de montagem com o bujao fornecido.

ﬂ i

55

45

i R.3.2
Ny Vs
Vi
7 2
Y
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31455943179
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4.2.2 Montagem com anilha

Se nao for possivel aparafusar o DriveRadar® DUV40A diretamente a uma maquina
ou um componente, pode, em alternativa, colar uma anilha de montagem do sensor
M6 na superficie de montagem e aparafusar o aparelho.

Para a montagem com uma anilha de montagem do sensor, as seguintes exigéncias
tém de ser cumpridas.

* A superficie de montagem ndo deve ser curva ou irregular.

« O DriveRadar® DUV40A deve ser fixado perpendicularmente a superficie de mon-
tagem.

* A superficie deve ter um valor médio de rugosidade de Ra = 3.2 ym.
Proceda da seguinte forma.

1. Prepare uma superficie de montagem redonda, lisa e nivelada com um didmetro
de, pelo menos, 25 mm.

Limpe a superficie de montagem.
3. Aplique na superficie uma cola adequada para a medigao das oscilagoes.

NOTA

Selecione uma cola adequada ao local de montagem e as condigbes ambientais.

4. Coloque a anilha de montagem do sensor na cola e pressione-a firmemente.
Aguarde até que a cola figue completamente seca.

Limpe a superficie da anilha de montagem do sensor.

6. Aplique uma fina pelicula de lubrificante na superficie limpa. A adigao do lubrifi-
cante melhora a transmissao das oscilagoes.

7. Introduza o parafuso de fixagdo Allen M6 x 45 fornecido na abertura de montagem
do DriveRadar® DUV40A.

= Para evitar que o parafuso caia durante a montagem, pode fixa-lo com um anel
em O, se necessario, que também esta incluido no kit fornecido. Certifique-se
de que o anel em O nao escorrega entre a superficie de montagem e a superfi-
cie do sensor durante a montagem. Nesse caso, o anel em O amorteceria a
transmissao da oscilagédo e adulteraria o resultado da medigao.

= Para uma instalagdo permanente, pode utilizar, opcionalmente, um elemento
de fixacdo do parafuso (por exemplo, elemento de fixagdo do parafuso
Loctite®).

8. Alinhe a superficie do sensor do DriveRadar® DUV40A com a superficie de monta-
gem e aperte o parafuso de fixagdo a mdo com uma chave de fendas angular.
Certifique-se de que o DriveRadar® DUV40A assenta corretamente na superficie
para garantir uma boa transmissao das oscilagdes.

9. Utilize uma chave dinamomeétrica para apertar e fixar a ligagdo com um binério de
aperto de 5— 10 Nm.

10. Verifique se o DUV40A esta bem apertado.

11. Feche a abertura de montagem do DriveRadar® DUV40A, introduzindo o bujdo
com o logdtipo até encaixar.
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4 DriveRadar® DUV40A

Montar o aparelho

Pode agora configurar e ligar o DriveRadar® DUV40A.
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0554/
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31456060299

423 Fechar a abertura de montagem

Feche a abertura de montagem do DriveRadar® DUV40A, introduzindo o bujdo com o
logétipo até encaixar.

31456062219
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4.3 Esquema de ligagoes

DriveRadar® DUV40A

Esquema de ligagbes

C

Vista frontal da atribuigdo dos pinos do DriveRadar® DUV@A

1 Entradas/

22

21

35

23
3.6

3.7

24
3.1

saidas

2 Ethernet

_

3.4

3.3

3.2

1 Entradas/

3 Power/

C saidas )C 2 Ethernet I 3 Power/RS485 ) \RS485
11 - 32 VCC max.
200 mA + Power over Ethernet (PoE)
- possivel
branc castanho
3.1 3.9 2.1¢2.2¢92.392.4
4 Padrao tx+ rx+ tx- rx-
Alimentagao de tensao Comunicagao
0- 30V max. Entradas isoladas Saidas isoladas
castanho galvanicamente galvanicamente
12, Entrada 30 VCC méx.
digital Saida de 2ul 1 A max.
comutagéo digital4 7 z i
verde
1.3 Entrada —
analdgica 1
0-10V
_ 1t o0-24v
— 0-20mA amarelo
- 1.4
4-20mA Entrada Saida
analdgica 2 analégica
+ 0-10V 0-10V
T 0-24v 0-20m
- 0-20mA branco cinzento 4 - 20 m
4-20mA 1.1 Entrada GND Saida GND 15
9007230535576203
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Informacgao técnica

4.4 Informacgao técnica

4.41 DriveRadar® DUV40A

Caracteristica Descrigao
Tamanho (L x A x P) 44 x 57 x 55 mm
Peso 210g
Referéncia 19175892
Material do carter Plastico reforgcado com fibra de vidro
Material do pé de montagem Aco inoxidavel 1.4301
Fixacao Parafuso M6
Superficie de apoio na maquina:
@ 25 mm
indice de protegao IP 67
MTBF" 78.9 anos (EN/IEC 61709)
Alimentacao de tensao + CC16VaCC32V

+ Power over Ethernet (com base na
norma IEEE 802.3af, o modo A é su-

portado)
Consumo de corrente maximo 200mAa24V
Temperatura ambiente -20°Ca+70°C
Temperatura de servigo interna -20°Ca+85°C
Sistema operativo Embedded Linux
Software SmartWeb
(Idiomas: alemao, inglés, chinés, espa- Recomendagao:

nhol, francés) «  Windows XP: Internet Explorer 7, Fi-

refox 16

+ Windows 7: Internet Explorer 8, Fire-
fox 16

SmartUtility light

1) Tempo médio de operagao entre falhas dos componentes eletronicos do DriveRadar® DUV40A.

4.4.2 Interfaces

Caracteristica Descrigao

Elementos de controlo 2 teclas para

* Modo de programacgao
* Reset do alarme

* Rearranque

» Definigdes de fabrica
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444

445

Memoria

DriveRadar® DUV40A

Informacgao técnica

Caracteristica

Descrigao

Elementos de indicagao

* 1 LED paraindicagéo de estado e de
alarmes

* 1 LED para confirmagéo das teclas

* 1 LED para indicacdo de comunica-
cao

Comunicacéao

Ethernet 100 MB/s

» Opcional: OPC/UA (servidor com li-
cenga adicional)

Ligacoes elétricas

» 3 conectores M12 protegidos contra
inversao de polaridade para alimenta-
¢ao de tensao

+ Entradas e saidas analdgicas e digi-
tais

+ Ethernet
Caracteristica Descrigao
Meméria de programas e dados + RAM 64 MB

(algoritmo de compressao)

+ Flash 128 MB

Sensor de aceleragao piezoelétrico

Medigoes

Caracteristica Descricao
Gama de frequéncias 0.8 Hza 10 kHz
Gama de medigéo 50 g
Caracteristica Descrigao

Funcdes de medigéo

* Aceleragéo, velocidade e distancia
por integracao

+ Temperatura do sistema e parame-
tros do processo, como velocidade,
carga, pressao, através de sinais ou
sensores externos

Método de diagndstico

» Sinal temporal, envoltéria

* Incorporagao da frequéncia e veloci-
dade

* Analise de tendéncias e espetro

Manual — DriveRadar® DUV40A
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4 DriveRadar® DUV40A

Informacgao técnica

Caracteristica

Descrigao

Valores caracteristicos no intervalo de
tempo e gama de frequéncias

Valores caracteristicos definidos:

+ DINISO 10816

Valores caracteristicos calculados:

* RMS

* RMS seletivo a nivel de frequéncia
+ Componente continuo

* Pico

* Pico a pico

* Fator de pico

* Monitor de estado

Consideragdes especiais

Sao possiveis outros valores caracteristi-
cos definidos pelo utilizador

4.4.6 Processamento de sinal

Caracteristica Descrigao

Resolugao da frequéncia * 1600 linhas
+ 3200 linhas
* 6400 linhas

« 12800 linhas

Precisao de medicao

24 bits, conversor D/A

Gama de frequéncias

0.8 Hz a 10 kHz

Filtro passa baixo

50 Hz a 10 kHz

e Passos: 50 Hz, 100 Hz, 200 Hz,
500 Hz, 1 kHz, 2 kHz, 5 kHz, 10 kHz

Filtro passa alto,

apenas envoltéria

* 750 Hz
+ 1kHz
+ 2kHz

Consideragdes especiais

Outros filtros mediante pedido
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DriveRadar® DUV40A 4

Informacgao técnica

4.4.7 Entradas e saidas

Caracteristica Descrigao

Entradas 2 entradas analdgicas, 12 bits,
Gama de frequéncias 0 Hz a 500 Hz:

Tensao:
« OVa10vVv
« OVaz2av

Resisténcia de entrada: 10 kQ
Corrente:

« OmAa20mA

« 4mAa20 mA

Resisténcia de entrada 500 Q

1 entrada de impulso:

« 0OVa3ov
* 01Hzab50Hz
Saidas 1 saida analdgica, 12 bits:

Tensédo:0Va10Vv

Resisténcia a carga minima: 1000 Q
Corrente:

« OmAa20mA

« 4mAa20 mA

Resisténcia a carga maxima: 250 Q

1 saida de comutagéo:

coletor aberto, maximo 1 A, 30 V

Consideragdes especiais Isolamento galvanico entre entradas e
saidas e isolamento galvanico da alimen-
tacdo de tensao de entradas e saidas

4.4.8 Acessorios

Referéncia Descrigao Referéncia SEW-
EURODRIVE

Cabo de alimentacdo de ten- |Cabo de alimentagdo de ten- |+ 5 m: 19179596

séo de 8 pinos M12(B) extre- |s&o, 8 polos, casquilho M12 « 10 m: 19190247
idade abert tremidade livre d b

midade aberta na extremidade livre do cabo | 20 m: 19190255

Comprimentos do cabo dispo-

niveis:
* 5m
* 10m
e 20m
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Informacgao técnica

Referéncia

Descrigao

Referéncia SEW-
EURODRIVE

Cabo Ethernet M12 RJ45

Cabo Ethernet, ficha M12 em
RJ45

Comprimentos do cabo dispo-
niveis:

* 5m

* 10m

* 20m

+ 5m:19179618
+ 10 m: 19190271
+ 20 m:19190298

Cabo I/O de 8 pinos M12 ex-
tremidade aberta

Cabo Input/Output: 10 m, 8
polos, ficha M12 na extremi-
dade livre do cabo

Comprimentos do cabo dispo-
niveis:

« 5m

*« 10m

* 20m

+ 5m: 19179626
+ 10 m: 19190301
+ 20 m: 19190328

Base para instalagédo em
redutores padrao

Base de fixagdo com
anel de vedacgao

Anéis de vedagao disponiveis:

« M10x1
+ M12x15
+ M22x1.5
+ M33x2
+ M42x2

« M10x1:
20593422

+ M12x1.5:
20593430

+ M22x1.5:
20593449

+ M33x2:
20593457

+ M42x 2:
20593465

Base para instalagdo em
redutores industriais

Base de fixagdo com
anel de vedagao

Anéis de vedagao disponiveis:

+ G3/4

+ Gt

« G11/4
+ G11/2

+  (3/4: 20593384
+  (G1:20593392

+ G11/4:
20593406

+ G11/2:
20593414

Base para instalagédo em
motores padréo

Base de fixagado
Tamanhos disponiveis:
« M8

« M12

+ M16

« M20

+  M8: 20593503

+  M12: 20593473
+  M16: 20593481
+  M20: 20593511
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449

4.4.10

4.4.1

DriveRadar® DUV40A

Informacgao técnica

Referéncia Descricao Referéncia SEW-
EURODRIVE
Base de medicao de impactos | Base de medicdo de impactos |* M6 x 78:
para instalagdo em redutores Tamanhos disponiveis: 22017119
industriais ' . M6 x 24:
© M6 ~x78 22015604
© MBx24 . M6 x 113:
e M6 x 113 22016317
Base geral Adaptador adesivo 24469017
Consideragdes especiais Outros acessorios mediante |-
pedido

Pacote de comunicagao

Referéncia

Descrigao

Pacote de comunicagao
DriveRadar® DUV40A

* Fungao OPC/UA (servidor)
* Funcgao de e-mail
* Monitor de estado

Software

Referéncia

Descrigao

SMART.UTILITY

Software informatico pago para a gestéao
e andlise dos sistemas

Requisitos do sistema SmartUtility e SmartUtility light

Caracteristica

Descrigao

Arquitetura do sistema

Windows 7

Velocidade de processamento

1 GHz ou superior

Memoria RAM (minima)

2 GB (recomendagéao de 4 GB)

Resolugao do ecra

Pelo menos 1024 x 768

Tamanho da letra normal

Meméria livre no disco rigido

40 MB

Browser

Internet Explorer a partir da versao 10
Mozilla Firefox a partir de ESR 38
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Servigo de apoio a clientes

Reciclagem
5 Servico de apoio a clientes
5.1 Reciclagem
Elimine o produto e todos os componentes separadamente de acordo com a sua na-
tureza e as leis nacionais. Se possivel, recicle o produto ou entregue-o num centro de
residuos especializado. Se possivel, separe o produto nas seguintes categorias:
» Ferro, ago ou ferro fundido
» Aco inoxidavel
+ imanes
* Aluminio
» Cobre
+ Componentes eletrénicos
+ Plasticos
As seguintes substancias constituem um perigo para a sua saude e para o ambiente.
Tome em consideragdo que estas substancias tém de ser recolhidas e eliminadas se-
paradamente.
+  Oleo e massa lubrificante
Recolha 6leo e massa lubrificante usados separadamente. Garanta que o 6leo
usado nao € misturado com solvente. Elimine corretamente 6leo e massa lubrifi-
cante usados.
+ Visores
+ Condensadores
Reciclagem conforme a Diretiva WEEE 2012/19/UE
Este produto e os seus acessoérios podem ser abrangidos pela area de aplicagéao es-
pecifica do pais da Diretiva WEEE. Elimine o produto e os seus acessorios de acordo
com os regulamentos nacionais do seu pais.
Para mais informagbes, entre em contacto com o gabinete local da
I ¢ g

SEW-EURODRIVE ou de um dos parceiros autorizados da SEW-EURODRIVE.
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