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Genel uyarilar

Dokimanin kullaniimasi

1 Genel uyarilar

1.1 Dokiimanin kullanilmasi

Dokiimanin eldeki versiyonu orijinal igletme kilavuzudur.

Bu doklman urlnun bir pargasidir. Bu dokiman Urln Uzerinde ¢alismalar ile ilgili olan
herkes i¢in hazirlanmistir.

Bu dokimani okunabilir bir durumda bulundurun. Sistem ve isletme sorumlularin ve
kendi sorumluluklari altinda Grtin Gzerinde ¢alisan kKisilerin dokimanin tamamen oku-
duklarindan ve anladiklarindan emin olun. Agikliga kavusmasi gereken durumlar veya
bilgi gereksinimi varsa, SEW-EURODRIVE'a danigiimalidir.

1.2 Normlara iligkin bilgiler

Bu yayin kapsamindaki normlara atifta bulunulmustur. Prensip olarak, diger normlar
Ozellikle belirtiimedikge IEC normlari kastedilmektedir.

1.3 Uyan talimatlarinin yapisi

1.3.1 Sinyal sozciiklerin anlamlari

Uyari talimatlarinin sinyal sézciklerinin siniflandirmasi ve anlamlari agagidaki tabloda
verilmistir.

Sinyal s6zciik | Anlami Uyulmadiginda

A TEHLIKE Dogrudan bir tehlike Oliim veya agir yaralanmalar

A UYARI Olasi tehlikeli durum Oliim veya agir yaralanmalar

A DIKKAT Olasi tehlikeli durum Hafif yaralanmalar

DIKKAT Olasi malzeme hasarlari Uriinde veya ortamda hasar olus-
masi

PATLAMAYA | Patlamaya kargi korunma igin
KARSI KORU- | 6nemli uyari
MA iCiN UYARI

BILGI Faydali bir bilgi veya ipucu:

Uriindn kullanimini kolaylastirir.

1.3.2 Boélliimlere goére verilen uyari talimatlarinin yapilar

Bolumlere goére verilen uyari talimatlari sadece 6zel bir islem igin degil, belirli bir tema
icerisindeki birden fazla islem icin gecerlidir. Kullanilan tehlike simgeleri genel tehlike-
lere ya da belirli bir tehlikeye isaret etmektedir.

Burada bdlimlere gore verilen bir uyari talimatinin yapisi gérilmektedir:
SINYAL SOzZCUK!
Tehlike turi ve kaynagu.

Uyulmadiginda:
» Tehlike 6nleme dnlemi(ler)i.

B | isletme kilavuzu — EDRNG3 — 315
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1.3.3

1.4

1.5

1.6

1.7

1.8

Genel uyarilar
Sayisal dederlerde ondalik isareti

Dahil edilmig uyan talimatlarinin yapilari

Dahil edilmis uyari talimatlari tehlikeli islem adiminin dogrudan dniine entegre edilmis-
tir.
Burada dahil edilmis uyari talimatlarinin yapisi gérilmektedir:

A SINYAL sOZCUK! Tehlike tiirii ve kaynagi. Uyulmadiginda: Tehlikeyi 6nlemek icin
alinacak tedbir(ler).

Sayisal degerlerde ondalik isareti

Bu dokimantasyon, ondalik isareti olarak noktayi kullanmaktadir.
Ornek: 30.5 kg

Garanti kosullan

Bu dokiimandaki bilgilere dikkat edin. Bu, sorunsuz kullanim ve olasi muhtemel garan-
ti haklarinin kaybolmamasi igin sarttir. Urlin tizerinde ¢alismadan énce dokiimani oku-
yun!

Uriin adlari ve ticari markalar

Bu dokiimanda kullanilan markalar ve Griin adlar ilgili firmalarin ticari markalar veya
kayith ticari markalaridir.

Telif hakki bildirimi

© 2023 SEW-EURODRIVE. Tum haklari saklidir. Her turll — 6zet olarak dahi — ¢ogal-
tilmasi, diizenlenmesi, dagitiimasi ve diger dederlendirme metotlari yasaklanmistir.

Diger gecerli dokiimantasyon

Diger tim komponentler i¢in bunlara ait dokimanlar gegerlidir.

1
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Emniyet uyarilan

On Bilgiler

2 Emniyet uyarilari
2.1 On Bilgiler

Asagida belirtilen temel givenlik talimatlari yaralanma veya maddi hasarlari énleme
amacini tasir ve dncelikli olarak burada belgelenmis trlnlerin kullanimi ile alakahdir.
Eger ilave komponentler kullanirsaniz, bunlarin uyari ve givenlik talimatlarini da dik-
kate alin.

2.2 isletmeci yiikiimliiliikleri

isletmeci olarak temel emniyet uyarilarina uyuldugundan emin olun. Sistem ve isletme
sorumlularin ve kendi sorumluluklari altinda Grin Gzerinde calisan Kigilerin dokimani
tamamen okuduklarindan ve anladiklarindan emin olun.

isletmeci olarak asagida belirtilen calismalarin nitelikli teknik personel tarafindan ger-
ceklestirilmesini saglayin.

* Yerlesim ve Montaj
*  Kurulum ve Baglant
* Devreye alma

+ Bakim ve onarim

* Devre disl birakma
+  Sokme

Uriin Gzerinde calisan kisilerin asagidaki kurallara, yénetmeliklere, evraklara ve tali-
matlara uymalarini saglayin:

» guvenlik ve kaza 6nleme ile ilgili ulusal ve bdlgesel yonetmelikler
« Urdn Uzerinde uyari ve guvenlik levhalari

» ilgili diger tim proje dokiumanlari, kurulum ve devreye alma kilavuzlari ve devre
semalari

» hasarl Grinleri monte etmeyin, kurmayin veye isletime almayin
» tUm sisteme 6zgu direktifler ve yonetmelikler

Uriiniin monte edildigi sistemlerin ilave denetim ve glivenlik ekipmanlariyla donatiimis
olmalarini saglayin. Burada gecerli giivenlik yonetmelikleri ve teknik is geregleri ve ka-
za 6nleme kurallarina iliskin yasalari dikkate alin.

& | isletme kilavuzu — EDRNG3 — 315
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Emniyet uyarilari
Hedef grup

2.3 Hedef grup

Mekanik ¢alisma-
lar icin teknik per-
sonel

Elektroteknik calis-
malar icin teknik
personel

Ek kalifikasyon

Egitimli personel

Tum mekanik calismalar sadece egitim gérmus bir teknik personel tarafindan yapilabi-
lir. Bu dokiimana gdre teknisyenler, Grindn yapisini, mekanik montajini, ariza gideril-
mesi ve onarimini bilen ve agagidaki konularda yeterlilik belgelerine sahip kisilerdir:

+ Mekanik alandaki kalifikasyon ulusal gecerli yonetmeliklere goredir
* Bu dokiman hakkinda bilgi

Tum elektroteknik calismalar sadece egitim gérmus bir elektrik ustasi tarafindan yapi-
labilir. Bu dokiimana gére, elektrik ustalari Grintn elektrik baglantisini, devreye alma-
yi, ariza giderilmesini ve koruyucu bakimini bilen ve asagidaki konularda yeterlilik bel-
gelerine sahip kigilerdir:

» Elektroteknik alandaki kalifikasyon ulusal gecerli ydonetmeliklere goredir
» Bu dokimana hakkinda bilgi

Bu kisiler bunun haricinde gecerli emniyet talimatlari ve yasalar ve bu dokiimanda be-
lirtilen diger standartlar, direktifler ve yasalar hakkinda bilgi sahibi olmahdir.

Bu kisiler isletme tarafindan cihazlari, sistemleri ve akim devrelerini giivenlik teknigi
standartlarina uygun olarak devreye alma, programlama, parametre ayarlama, tanim-
lama ve topraklama calismalari icin acikca yetkilendirilmis olmalidir.

Diger alanlardaki tim igler tasima, depolama,yerlestirme isletime alma, ve atiga ayir-
ma calismalari sadece egitimli personel tarafindan yapiimalidir. Bu egitimler kisilerin
gerekli galismalari ve suregleri glivenli ve usuliine uygun bir sekilde yapmalarini sag-
lamalidir.

2
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2 Emniyet uyarilan

Amacina uygun kullanim

24 Amacina uygun kullanim

Uriin endistriyel ve ticari tesislerde kullanim igin tasarlanmistir.

Elektrik sistemlerine veya makinelere monte ederken, makinenin yerel yasalara ve yo-
netmeliklere uygunlugu tespit edilene kadar, triiniin amacina uygun isletmesini baslat-
mak yasaktir.

Uriin igin uygunluk beyaninda belirtilen standartlar uygulanir.

BILGI

* Motorun frekans gevirici ile galistirilabilmesi igin numune testi belgeleri, bu doku-
man ve motorun etiketinde bulunan verilere uyulmasi sarttir.

» Motor gbvdesinde kuvvetli sarj treten islemler ile sonuglanan alanlarda/uygulama-
larda motor ¢alistirlimamalhdir.

— Ornek: Fan motoru olarak bir boru hattinin i¢ kisminda. Boru hattinin igerisinde
tozlar tagindiginda elektrostatik bir yuklenme Uretilebilir. Elektrostatik ylk bosa-
lirsa toz alev alabilir.

25 Tasima/depolama

Teslim aldiktan hemen sonra teslimatta nakliye hasari olup olmadigini kontrol edin.
Nakliye hasarlari derhal nakliye sirketine bildiriimelidir. Eger Grtn hasarliysa montaj,
kurulum ve igletime alma gergeklestirilemez.

Ayboltlar sadece rediktorsiiz motor kitlesi igin dizenlenmistir. Kaldirma halkalarinin
vidalarini iyice sikin. Montajli rediiktorler ayri asma donanimlarina sahip olup, reduik-
térll motor asildigr sirada bu donanimlar ayrica reduktérin isletme kilavuzuna uygun
sekilde kullanilmalidir. Ek yUk monte etmeyin.

Kullanilan ayboltlar DIN 580'e uygundur. Orada belirtilen yiklere ve talimatlara kesin-
likle uyulmalidir. Tespit malzemesinin gekme yoni DIN 580'e gore 45° egimi gegme-
melidir.

Gerektiginde uygun ve yeterli boyutta olan tasima gereci kullanin.
Tasinirken asagidaki uyarilara dikkat edilmelidir:

+ Eger mevcutsa daima tim tasima deliklerini kullanin.

+  Urliniin mekanik darbelere maruz kalmamasina dikkat edin.

l:.:JriJn[] hemen monte etmediginiz zaman, kuru ve tozsuz bir depolama uygulanmalidir.
Urlnd, 6zel tedbirler almadan ve arada sirada galistirmadan 9 ay sure ile depolayabi-
lirsiniz. Uriini agik alanlarda depolamayin.

Uriini fan kapaginin Ustiinde tasiyip depolamayin.

2.6 Yerlestirme/montaj

Montaj sirasinda agagidaki noktalara dikkat edin:

» Direkt kaplinde kaplamanin esit olmasina, ayak ve flans baglantisinin iyi olmasina
ve hizalamanin tam olmasina dikkat edin.

+ Dénme frekansindan ve ¢ift sebeke frekansindan kaynaklanan rezonanslari énle-
yin.
* Freni havalandirin (fren takili motorlarda).

10 | istetme kilavuzu — EDRNG3 — 315
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Emniyet uyarilari 2

Yerlestirme/montaj

* Rotoru elinizle déndirin, normal olmayan surtinme seslerine dikkat edin.

* Baglanmamis (kavrama ge¢memis) durumundayken dénme yoninin dogru olup
olmadigini kontrol edin.

+ Kayis kasnaklarini ve kaplinleri sadece uygun aparatlarla takin veya cikarin (1si-
tin!). Kayis kasnaklarini ve kaplinleri temas koruyuculariyla értiin. izin verilmeyen
kayis gerginliklerinin olusmasini énleyin.

* Muhtemelen gereken boru baglantilarini kurun.

* Mil ucu yukariya dogru olan montaj konumunda, yabanci cisimlerin fanin icine dis-
mesini engellemek icin uygulayici tarafindan bir kapakla donatiimalidir. Havalan-
dirma engellenmemeli ve tahliye havasi dogrudan tekrar igceriye ¢ekilmesi énlen-
melidir. Ayni durum olasi komsu cihazlar i¢in de gegerlidir.

ilave olarak "Mekanik kurulum" (— B 38) bélimindeki bilgileri dikkate alin.

2.6.1 Kullanim kisitlamalari

Kullaniimasi 6zellikle 6ngoérulmedidi takdirde, agsagdidaki ortamlarda kullaniimasi ya-
saktir:

« Zararh yag, asit, gaz, buhar, toz ve i1sin igeren ortamlardaki kullanim

+ EN 61800-5-1 gerekliliklerini asan ve izin verilmeyen asir yiksek mekanik titresim
ve darbe yuklerin mevcut oldugu ortamlardaki kullanim

isletme kilavuzu — EDRN6G3 — 315 1 1



2 Emniyet uyarilan
Elektrik ¢calismalari

2.7 Elektrik gcaligmalari

271 Elektrik caligmalarini giivenli sekilde uygulayin

Montaj veya bakim gergevesinde elektrik galismalarini givenli sekilde uygulamak igin,
asagidaki bilgileri dikkate alin.

+ Elektrik calismalarini yalnizca elektrik ustalari yapmahdir.

» Elektrik komponentlerindeki tiim ¢alismalar sirasinda 5 givenlik kuralina uyun:

Etkinlestirin

Tekrar agilmaya karsi emniyete alin
Gerilimsiz durumu saglayin
Topraklayin ve kisa devre yapin

Gerilim altinda olan bitisik pargalari 6rtiin veya bariyerle gevirin

* Acik konumda tim gug¢ baglantilarinda ve bunlara bagli kablolarda ve klemensler-
de tehlikeli gerilim meydana gelir. Uriin kapali oldugunda ve motor durdugunda da
ayni durum s6z konusudur.

12 | isletme kilavuzu — EDRN63 - 315
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2.7.2

Emniyet uyarilari
Elektrik calismalari

Elektrik baglantisi

EN 60034-1 (VDE 0530, Bdélum 1) standardinda gerilim £ % 5, frekans £ % 2, egri
sekli, simetri toleranslari agilirsa 1sinma artar ve elektromanyetik uyumluluk etkilenir.
Ayrica DIN IEC 60364 ve EN 50110 standardini da dikkate alin. Gerekirse ulusal stan-
dartlar, 6rn. Almanya i¢in DIN VDE 0105 g6z dndnde bulundurulmalidir.

Elektrikli alcak gerilim donanimlari igin gecgerli genel montaj talimatlarinin yani sira,
muhtemel patlayici ortamlara kurulacak elektrikli tesisler ile ilgili 6zel talimatlar da dik-
kate alinmalidir (Almanya'da isletme Givenligi Talimati; EN 60079-14 ve tesise 6zel
talimatlar).

Etiket ayrica beraberinde gonderilen devre semasindaki anahtarlamaya yonelik sap-
ma gosteren bilgiler dikkate alinmalidir.

Surekli emniyetli bir elektrik baglantisi garanti edilecek sekilde baglanti yapiimalidir
(higbir kablo ucu disarida olmamali). Uygun kablo ug pargalari kullanin. Givenli bir ko-
ruyucu iletken baglantisi kurun.

Baglanti yapilmis durumda izole edilmemis ve gerilimli pargalar icin mesafeler asgari
degerlerin altina inemez. Ulusal talimatlar dikkate alin. Tablodaki standartlara uygun
olarak minimum mesafeler agagdidaki degerlerin altina dismemelidir:

Kategori

Koruma seviyesi Norm U, nominal geriliminde asgari me-

safeler
<500V >500V <690V

eb EN 60079-7:2015 8 mm 10 mm

ec EN 60079-7:2015 5mm 5.5 mm

Klemens kutusunda higbir yabanci cisim, kir ve nem bulunmamali. Kullaniimayan kab-
lo giris deliklerini ve kutuyu toz ve su sizdirmayacak sekilde kapatin.

Deneme ¢aligtirmasi igin, mil kamasini (kamalarini) ¢ikis tahriki elemanlarina bagla-
madan emniyete alin.

Frenli algak gerilim makinelerinde devreye almadan énce frenin kusursuz galistigini
kontrol edin.

"Elektrik Tesisatl" bolumundeki bilgileri dikkate alin.

isletme kilavuzu — EDRN6G3 — 315
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Emniyet uyarilan
Devreye almalisletme

2.8 Devreye almaligletme

/RS geri dondur-
mez kilitli motorlar-
da asiri iIsinmadan
dolay! patlama

Yanma tehlikesi: Uriiniin ylizey sicakhdi isletim esnasinda 60 °C sicakliya ulasabilir!
Uriine isletim esnasinda dokunmayin. Dokunmadan énce Uriiniin yeterli dlcide sogu-
masini bekleyin.

Sistemin veya makinenin denetim ve koruyucu donanimlarini deneme isletiminde bile
devre disi birakmayin.

isletim esnasinda Uriinlerin koruma siniflarina bagh olarak uriinler gerilim ileten, kes-
kin veya hareketli veya dénen pargalara veya sicak ylzeylere sahip olabilirler.

Egder mevcutsa, tim tagima emniyetlerinin ¢ikarildiindan emin olun.

Normal isletim haricinde meydana gelen degisikliklerde rini kapatin. Olasi degisik-
likler 6rnedin yikselmis sicakliklar, sesler veya titresimler olabilir. Bunlarin nedenini
tespit edin. Gerekirse SEW-EURODRIVE ile gorisun.

Besleme gerilimini baglamadan énce klemens kutularinin kapali ve vidali olduklarin-
dan emin olun.

Tehlike potansiyeli ylksek olan uygulamalarda ayrica koruma dnlemleri alinmasi gere-
kebilir. Her modifikasyon sonrasinda koruyucu donanimlarin fonksiyonlarini kontrol
edin.

Mekanik bloklama veya Uriin dahilindeki koruma fonksiyonlari motorun durmasina ne-
den olabilir. Ariza nedeninin giderilmesi veya reset edilmesi ile motorun otomatik ola-
rak tekrar calismasina neden olabilir. Eger bunlar tahrik edilen makine icin emniyet se-
beplerinden dolayi yasaksa, Uriini dnce sebekeden ayirin ve sonra ariza giderme igle-
mine baglayin.

Motorun dusuk hizlarinda merkezka¢ kuvvetleri, geri dondirmez kilitteki takozlarin i¢
halka ve dis bilezikte sirtiinecegi kadar diistktir. Bunun sonucunda surtinme ylizey-
leri agiri 1sinir.

* /RS geri dondirmez kilitli motorlari asla devamli olarak kalkis hizinin altinda iglet-
meyiniz.

14 | isletme kilavuzu — EDRN63 - 315
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(]
(2]
(3]
(7]
9]
[10]
(1]
[12]
[13]
[16]
[19]
[22]
[30]
[32]

Motorun yapisi

EDRNG63 motorlari prensip yapisi

Rotor

Segman

Mil kamasi

Flans muhafazasi
Vidal kapak
Segman

Oluklu bilyali ruiman
Segman

Silindir vida

Stator

Vida

Alti kbse bagli vida
Mil kegesi
Segman

EDRNG3 motorun drnek yapisi asagidaki resimde gorilmektedir:

[123]

[452]
]
[113] — S ]
[114]3 -
/ﬁ e
[454] (156]
| \
‘ ::t”/‘

[35]
[36]
[41]
[42]
[44]
[90]
[91]
[94]
[100]
[103]
[106]
[108]
[109]
[113]

[94]
Fan kapagi
Fan
Sim

B yatadi muhafazasi
Oluklu bilyali rulman
Ayak plakasi

Altr kbse somun
Diiz basgh civata

Alti kése somun
Saplama

Mil kegesi

Etiket

Yivli pim

Mercek bagli civata

[129] [134]

(,7/ [230][216]
[117]

[116]
[120]
-1 11451]

[114]
[116]
[117]
[120]
[123]
[124]
[129]
[131]
[132]
[134]
[156]
[216]
[230]
[392]

Motorun yapisi

EDRNG63 motorlari prensip yapisi

[19]

[1449]

Emniyet diski
Klemens kelepgesi
Alti kbse bagli vida
Destek plakasi

Alti kése basl vida
Emniyet diski
Vidali kapak
Kapak igin conta
Klemens kutusu kapagdi
Vidali kapak

Uyari etiketi

Alti kbse somun
Altr kdse somun
Conta

isletme kilavuzu — EDRN6G3 — 315

9007227492461451
[452] Seri klemens
[454] Baglanti saci
[705] Kanopi
[706] Mesafe pargasi
[707] Mercek bagli civata
[715] Kor pergin
[716] Rondela
[1449] Vida

[1450] Rondela
[1451] Tirtili rondela
[1480] O-ring
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Motorun yapisi
EDRN71 — 132S motorlari prensip yapisi

3.2 EDRN71 - 132S motorlari prensip yapisi
Asagidaki sekilde kafes yaylh EDRN71 — 132S motorlari igin érnek bir yapi gosteril-

mektedir:
132
[123] [132]
[117] (124] [131]
[118] [262]
[116 [616]

o
P

A [707]
[716]

[452]

[113]

TS

[454]

[1480]

SRS
()
L
w
RS

[13]

s

[ Rotor [36] Fan [113] Mercek bash civata [139] Alt kése bagli vida
[2] Sekman [41] Sim [116] Klemens kelepgesi [140] Yayli rondela

[3] Mil kamasi [42] B yatadi muhafazasi [117] Alti kdse bash vida [148] Klemens kelepgesi
[7] Flans muhafazasi [44] Oluklu bilyali rulman [118] Yayli rondela [262] Klemens

[9]  Vidah kapak [90] Ayak plakasi [119] Mercek basli civata [392] Conta

[10] Sekman [91] Alti kdse somun [122] Emniyet diski [452] Seri klemens

[11] Oluklu bilyali ruiman [93] Havsa basli vida [123] Alti kdse basl vida [454] Taslyici ray

[12] Sekman [100] Alti kbse somun [124] Emniyet diski [616] Baglanti saci

[13] Silindir vida [103] Saplama [128] Klemens kelepgesi [705] Kanopi

[16] Stator [106] Mil kegesi [129] Vidali kapak [706] Mesafe pargasi
[22] Alti kbse bagli vida [107] Yag savurucu disk [131] Kapak igin conta [707] Mercek bagl civata
[24] Aybolt [108] Etiket [132] Klemens kutusu kapagi [715] KOor pergin

[30] Mil kegesi [109] Yivli pim [134] Vidali kapak [716] Rondela

[32] Sekman [111] Alt parga kegesi [137] Vida [1480] O-ring

[35] Fan kapagi [112] Klemens kutusu alt parga-

Sl
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Motorun yapisi
EDRN132M — 180 motorlari prensip yapisi

3.3 EDRN132M - 180 motorlari prensip yapisi

Asagidaki sekilde yanlis baglama korumasi gergeveli EDRN132M — 180 motorlari igin
drnek bir yapi gosterilmektedir:

o [100] [90]
I~ [103]
\ ~
. ~
~ ~
~. o
. -
~-
[11  Rotor [30] Sizdirmaz conta [106] Mil kegesi [131] Kapak igin conta
[2] Sekman [31] Mil kamasi [107] Yag savurucu disk [132] Klemens kutusu kapagi
[3] Mil kamasi [32] Sekman [108] Etiket [134] Vidali kapak
[71 Flans [35] Fan kapagdi [109] Yivli pim [139] Alti kdse bagli vida
[9]  Vidali kapak [36] Fan [111] Alt parca kegesi [140] Rondela
[10] Sekman [41] Tabla yay [112] Klemens kutusu alt pargasi [390] O-ring
[11] Oluklu bilyal ruiman [42] B yatadi muhafazasi [116] Tirtilh rondela [219] Alti kése somun
[12] Sekman [44] Oluklu bilyali rulman [117] Saplama [705] Kanopi
[14] Rondela [90] Ayak [118] Rondela [706] Mesafe pargasi
[15] Alti kdse bash vida [91] Alti kdse somun [119] Silindir vida [707] Alti kdse bagli vida
[16] Stator [93] Rondela [122] Emniyet diski [715] Alti kdse bagli vida
[17] Al kése somun [94] Silindir vida [123] Alti kése basl vida [1213] Set"
[19] Silindir vida [100] Alti kdse somun [124] Emniyet diski
[22] Alti kdse bash vida [103] Saplama [128] Tirtilh rondela
[24] Aybolt [104] Destek diski [129] Vidall kapak

1) 1 yanlis baglama korumasi gercevesi, 1 klemens plakasi, 4 kovan, 2 vida, 2 somun
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Motorun yapisi
EDRNZ200 — 225 motorlari prensip yapisi

34 EDRN200 - 225 motorlari prensip yapisi

Asagidaki sekilde yanlis baglama korumasi gerceveli EDRN200 — 225 motorlari igin
drnek bir yapi gosterilmektedir:

[ Rotor [31] Mil kamasi [107] Yag savurucu disk [131] Kapak igin conta

[2] Sekman [32] Sekman [108] Etiket [132] Klemens kutusu kapagi
[8]  Mil kamasi [35] Fan kapagi [109] Yivli pim [132] Klemens kutusu kapagi
[7] Flans [36] Fan [111] Alt parga kegesi [134] Vidal kapak

[9]  Vidali kapak [40] Sekman [112] Klemens kutusu alt pargasi [139] Alti kdse bagli vida

[11] Oluklu bilyal ruiman [42] B yatadi muhafazasi [116] Tirtilh rondela [140] Rondela

[15] Silindir vida [43] Destek diski [117] Saplama [390] O-ring

[16] Stator [44] Oluklu bilyali ruiman [118] Rondela [219] Alti kése somun

[19] Silindir vida [90] Ayak [119] Silindir vida [705] Kanopi

[21] Yag kegesi flansi [93] Rondela [122] Emniyet diski [706] Mesafe pimi

[22] Alti kdse bash vida [94] Silindir vida [123] Alti kdse bash vida [707] Alti kdse bash vida

[24] Aybolt [100] Alti kdse somun [124] Emniyet diski [715] Alti kdse bash vida

[25] Silindir vida [103] Saplama [128] Tirtilh rondela [1213] Set"

[26] Sizdirmaz pul [105] Tabla yay [129] Vidali kapak

[30] Mil kegesi [106] Mil kegesi [131] Kapak icin conta

1) 1 yanlis baglama korumasi gergevesi, 1 klemens plakasi, 4 kovan, 2 vida, 2 somun
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31555918/TR — 11/2023



31555918/TR — 11/2023

Motorun yapisi
EDRN250 — 280 motorlar prensip yapisi

3.5 EDRN250 - 280 motorlari prensip yapisi

Asagidaki sekilde burulma koruyucu gergeveli EDRN250 — 280 motorlari igin érnek bir
yapi gosterilmektedir:

[123]

[124]

[42] [19]

[24]
[108]

14397384075
[11 Rotor [35] Fan kapagdi [112] Klemens kutusu alt pargasi [143] Ara plakasi
[2] Segman [36] Fan [113] Silindir vida [144] Silindir vida
[3] Mil kamasi [40] Segman [114] Emniyet diski [159] Baglanti pargasi
[71 Flans [42] B yatagr muhafazasi [116] Tirtilh rondela [160] Baglanti pargasi contasi
[9] Vidal kapak [43] Destek diski [117] Saplama [161] Alti koése bash vida
[11] Oluklu bilyali ruiman [44] Oluklu bilyali ruiman [118] Rondela [162] Emniyet diski
[15] Silindir vida [90] Ayak [119] Silindir vida [219] Alti kdse somun
[16] Stator [93] Rondela [122] Emniyet diski [705] Kanopi
[19] Silindir vida [94] Silindir vida [123] Alti kdse baslh vida [706] Mesafe pimi
[21] Yag kecesi flansi [100] Alti kése somun [124] Emniyet diski [707] Alti kbse basl vida
[22] Alti kbse basl vida [103] Saplama [128] Tirtilli rondela [715] Alti kése bash vida
[24] Aybolt [105] Baski yayi [129] Vidah kapak [1457] Disli pim
[25] Silindir vida [106] Mil kegesi [131] Kapak igin conta [1453] Vidali kapak
[26] Sizdirmaz pul [107] Yag savurucu disk [132] Klemens kutusu kapagi [143] Ara plakasi
[30] Mil kegesi [108] Etiket [134] Vidah kapak
[31] Mil kamasi [109] Yivli pim [139] Alti kdse bash vida
[32] Segman [111] Alt parca kegesi [140] Rondela

isletme kilavuzu — EDRN6G3 — 315
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Motorun yapisi

EDRN315 motorlari prensip yapisi

3.6

EDRN315 motorlari prensip yapisi
Asagidaki sekilde burulma koruyucu gergeveli EDRN315 motorlari igin érnek bir yapi

]

(2]

(3]

(7]

E]

(1]
[15]
[16]
[19]
[21]
[22]
[24]
[29]
[26]
[30]
[31]
[32]

2() | isletme kilavuzu — EDRNG3 — 315

Rotor

Segman

Mil kamasi

Flans

Vidal kapak
Oluklu bilyalr rulman
Silindir vida

Stator

Silindir vida

Yag kegesi flangi
Alti kbse basli vida
Aybolt

Silindir vida
Sizdirmaz pul

Mil kegesi

Mil kamasi
Segman

gOsterilmektedir:

[123]
[124]
[132]
[131]
[119]
[122]
[112]
[111]
[113]
[114]
[115]

- > ~
32] .
[36]
9007213690531979

[35] Fan kapagi [112] Klemens kutusu alt pargasi [143] Ara plakasi
[36] Fan [113] Silindir vida [144] Silindir vida
[40] Segman [114] Emniyet diski [159] Baglanti pargasi
[42] B yatagr muhafazasi [116] Tirtilh rondela [160] Baglanti pargasi contasi
[43] Destek diski [117] Saplama [161] Alti koése bash vida
[44] Oluklu bilyali ruiman [118] Rondela [162] Emniyet diski
[90] Ayak [119] Silindir vida [219] Alti kdse somun
[93] Rondela [122] Emniyet diski [250] Mil kegesi
[94] Silindir vida [123] Alti kbse bagli vida [604] Gresleme halkasi
[100] Alti kése somun [124] Emniyet diski [608] Yag kegesi flangi
[103] Saplama [128] Tirtilli rondela [609] Mil kegesi
[105] Tabla yay [129] Vidali kapak [705] Kanopi
[106] Mil kegesi [131] Kapak igin conta [706] Mesafe pimi
[107] Yag savurucu disk [132] Klemens kutusu kapagi [707] Alti kdse bash vida
[108] Etiket [134] Vidali kapak [715] Alt kdse bash vida
[109] Yivli pim [139] Alti kdse bash vida
[111] Alt parca kegesi [140] Rondela
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31555918/TR — 11/2023

3.7 Tip etiketi

Motorun yapisi
Tip etiketi

3.71 EDRN.. motoru etiketi ATEX kategori 2 ve 3

Asagidaki sekillerde érnek olarak 2GD tipinde bir EDRN.. motorlarinin etiketleri goste-
rilmektedir:

ATEX kategori 2:

M S EWEEURODRIVE & C €+
76646 Bruchsal/Germany
[2——+F KX87/II2GD EDRN132M4/2GD/TF/AL 0102 |+—12]
B—+ 01.8011966901.0001.23 PTB 10 ATEX 3030/28 eff % 90.4 IE3 4—3]
[4—— Hz 50 1r/min 1468/47 V 400/690 A/Y IA/IN 8.1 ——14]
[} —— kWw 7.5 s1 A15.7/9.1 Cosp 0.78 tEs 5 —1—15]
B— E ]
[7] B _—— 171
() II2G Ex eb IIC T3 Gb II2D Ex tb IIIC T120°C Db——8]
OF——7 -1
(10— IM MIA IP 65 Th.K1 155(F) 3~IEC60034-1 Zone AH—10]
[11]_€kg 161.422Ta -20..40°C  UTIL 130(B) Jahr 2022 Made in Germany_ [11]
38160840587

ATEX kategori 3:

M

[2—
Bl—
41—
[Sl—

[6l—

71—

[8—
9 —
(10—

/

\
BSEVWCEURODRIVE & C € +u
76646 Bruchsal/Germany
- K87/II2GD EDRN132M4/BE20/3GD/TF/EK8S/AL T—2
- 01.8011966902.0001.23 eff % 90.4 IE3 +—3]
- Hz 50 r/min 1468/47 V 219-241A/380-420Y -—4]
o kW 07.5 S1 A27.0/15.7 Cosp 0.78 —“+—5]
| X
- Vbr 400 AC IHAC 0.29 A — -—17]
_]gE Nm 110 II3G Ex ec IIC T3 Gc II3D Ex tc IIIC T120°C Dc -—18]
-5 BME 1.5 -T—19]
g IM M1A IP 65 Th.K1 155(F) 3~IEC60034-1 Zone A——110]

M

—ékg 190.691 Ta -20..40°C  UTIL 155(F) Jahr 2022 Made in Germany/-—[ﬂ]

38233748363

Satir

Bilgiler

(1]

+ Uretici, adres

» Patlama korumasi igareti, CE igareti
Motor ilgili sertifikaya sahip ise veya ilgili komponentleri varsa, "isaretler" (— B 30) etiketin iist
kenarinda bulunur.

(2

» Tip tanimi
» Ruhsati veren makamin numarasi (yalnizca kategori 2’de)

(3]

« Seri numarasi
» Sebeke igletimi icin AB tipi numune kontrol belgesi (yalnizca kategori 2'de)
» |IEC 60034-30-1 normunun gegerlilik alanindaki motorlar icin anma verimlilik ve IE sinifi

[4]

* Anma frekansi

» Motorun anma hizi/rediiktor gikis hizi

* Anma gerilimi

» Kalkig akiminin nominal akima orani (yalnizca kategori 2'de)

(3]

Anma giicu, calisma sekli

Nominal akim

AC motorlarda kapasite katsayisi
Isinma suresi (yalnizca kategori 2'de)

[6]

» WEEE igareti

[71

* Fren gerilimi
* Fren tutma akimi

isletme kilavuzu — EDRN63 - 315 | 2 ]



Motorun yapisi
Tip etiketi

Satir

Bilgiler

(8]

» Fren momenti
« Patlamaya karsi koruma gazinin isaretlenmesi
Il = cihaz grubu Il (yer Ustu)
2 = cihaz kategorisi 2
G = patlayici gaz, buhar, sis ve hava karisimlarinin bulundugu bolgeler
Ex eb / Ex ec = Atesleme Koruma Turl
IIC = gaz grubu
T3 = sicaklik sinifi (gaz)
Gb / Gec = EPL (Equipment Protection Level), Koruma Seviyesi
» Toz patlama koruma igareti
Il = cihaz grubu Il (yer Ustu)
2 = cihaz kategorisi 2
D = tozun patlayici atmosferler yaratabilecegi bolgeler igin
Ex tb / Ex tc = Atesleme Koruma Tarl
IlIC = toz grubu
T120 °C = yuzey sicakhgi (toz)
Db / Dc = EPL (Equipment Protection Level), Koruma Seviyesi

[9]

« Fren kontroll
* 2 serbest metin hiicresi

[10]

Montaj konumu
IEC/EN 60034-5 uyarinca koruma sinifi
Termik sinif

dardr)
» Bolge A = IEC/EN 60034-1 Bolgesi A

Faz sayisi ve esas alinan planlama ve gli¢ standardi (IEC/EN 60034-X ve/veya denk Ulke stan-

(1]

» Agirlik (redtktor) motor
» Ortam sicakhgi

* Motor termik kullanimi
« Uretim yil

+ Uretim Ulkesi

3.7.2 EDRN.. motoru etiketi IECEx EPL.b ve EPL.c

Asagidaki sekillerde 6rnek olarak 2Gd-b ve 3GD-c tipinde bir EDRN

ketleri gosterilmektedir:
IECEx EPL .b

-

~

.. motorlarinin eti-

76646 Bruchsal/Germany ——e
(21 K87 EDRN132M4/2GD-b/TF/AL PTB 00T | +—121
3} 01.8011966903.0001.23 IECEx PTB 11.0044/26 eff % 90.4 IE3 T—13]
[4] Hz 50 r/min 1468/47 V 400/690 A/Y IA/IN 8.1 4+—14]
(8] kW 7.5 S1 A15.7/9.1 Cosp 0.78 tEs 5 +—19
71 s Ex eb IIC T3 Gb Ex tb ITIIC T120°C Db 4+——7]
9] L o2 IM M1A IP 65 Th.Kl 155(F) 3~IEC60034-1 Zone A +— 9]
[10]_€kg 161.258Ta -20..40°C UTIL 130(B) Jahr 2022 Made in Germany_[m]
38162223371
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Motorun yapisi
Tip etiketi

IECEx EPL .c

-

~

| SEV-AURCDRVE TZol [Ex |1«
76646 Bruchsal/Germany ——e
(2] - K87 EDRN132M4/BE20/3GD-c/TF/EK8S/AL PTB 00T | +—2]
BI——T 01.8011966904.0001.23 IECEx PTB 11.0036/04 eff % 90.4 IE3 1—3]
[4] L Hz 50 r/min 1468/47 V 219-241A/380-420Y 14—
[5] - kw 7.5 81 A27.0/15.7 Cosp 0.78 +—15]
[6] [ Vbr 400 AC IHAC 0.29 A +—16]
71 L 25 Nm 110 Ex ec IIC T3 Gc Ex tc ITIC T120°C De 4+——7]
[8——F & BME 1.5 —+—8]
[9] o IM M1A IP 65 Th.Kl 155(F) 3~IEC60034-1 Zone A +—19]
[10]—l€kg 190.527Ta -20..40°C  UTIL 155(B) Jahr 2022 Made in Germany_[»]o]
38233882763

Satir  |Bilgiler

1] « Uretici, adres

« |ECEx uygunluk isareti )
Motor ilgili sertifikaya sahip ise veya ilgili komponentleri varsa, "Isaretler" (— B 30) etiketin Ust
kenarinda bulunur.

[2] * Tip tanimi

[3] » Seri numarasi
» Sebeke galistirma igin IECEXx sertifika numarasi
» |IEC 60034-30-1 normunun gegerlilik alanindaki motorlar icin anma verimlilik ve IE sinifi

[4] * Anma frekansi

* Motorun anma hizi/rediiktor gikis hizi

* Anma gerilimi ve anahtarlama tipi

» Kalkig akiminin nominal akima orani (yalnizca EPL Gb’de)

Anma giicu, calisma sekli

Nominal akim

AC motorlarda kapasite katsayisi
Isinma suresi (yalnizca EPL Gb’de)

(3]

[6] » Fren gerilimi
* Fren tutma akimi
[7] * Fren momenti

» Patlamaya karsi koruma gazinin isaretlenmesi

Ex eb / Ex ec = Atesleme Koruma Turi

1IC = gaz grubu

T3 = sicaklik sinifi (gaz)

Gb / Gc = EPL (Equipment Protection Level), Koruma Seviyesi
* Toz patlama koruma isareti

Ex tb / Ex tc = Atesleme Koruma TarG

IlIC = toz grubu

T120 °C = ylzey sicakhgi (toz)

Db / Dc = EPL (Equipment Protection Level), koruma seviyesi

[8] * Fren kontroll
2 serbest metin hiicresi

Montaj konumu

IEC/EN 60034-5 uyarinca koruma sinifi

Termik sinif

Faz sayisi ve esas alinan planlama ve gli¢ standardi (IEC/EN 60034-X ve/veya denk Ulke stan-
dardr)

» Bolge A = IEC/EN 60034-1 Bolgesi A

Agirlik (redlktor) motor
Ortam sicakhgi

Motor termik kullanimi
Uretim yih

Uretim Ulkesi

9]

e o o o

[10]

e o o o o
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3 Motorun yapisi

Tip etiketi

3.73 Frekans gevirici galismasi i¢cin EDRN.. motoru ilave etiketi
Asagidaki sekilde, sertifikasyondan bagimsiz olarak frekans gevirici isletimi icin ek bir
tip plakasi 6rnegi gosterilmektedir:
( Versorgung ) ( Versorgung )
[1]_- SEw-EURODRIVE durchUmrichter __[1] [1]_- SEw-EURODRIVE durchUmrichter __[1]
76646 Bruchsal/Germany £p> 3 kHz VPWM 76646 Bruchsal/Germany £P> 3 kHz VWM
[2] —K87/IT2GD EDRN132M4/2GD/TF/AL —[2l  [2] —~k87 EDRN132M4/BE20/3GD-c/TF/EK8S/AL T2
[8] = 01.8011966901.0001.23 PIBILATEX3007%/07 - B3] [8] ——01.8011966904.0001.23 IECEXPTE11.0036/06 T B3]
[4] — usys 400V ’ ’ —— [4] [4] —t—usys 400V - [4]
[8] — A VFC Tmax 23.5 A Y VEC Tmax -— [5] [5] — A VEC Imax 41.0 A Y VEC Imax 23.5A  |1— [5]
Hz |r/min| Vv A Nm Hz |r/min| V A Nm Hz |r/min| V A Nm Hz |r/min| V PN Nm
[A] 5.0 | 126 | 45 |12.8]31.0 ~— [A] [A] = s.0| 126 | 26 | 22.0]31.0] 5.0 | 126 | 45 [12.8]31.0|4— [A]
[B] 10 | 275 | 80 |13.3]39.0 H— [B] [B] — 10 | 275 | 46 | 23.0]39.0] 10 | 275 | 80 [13.3]39.0|4—[B]
[C] 25 717 200 [ 15.3 [ 49.0 _"_[C] [C] T _25 717 115 | 26.5] 49.0 25 717 200 | 15.3 [ 49.0 "'_[C]
[D] 50 1465 | 400 | 15.3] 49.0 _"_[D] [D] 1187 2573 | 400 | 26.5] 49.0 50 1465 | 400 | 15.3] 49.0 "'_[D]
[E] 83 2400 | 400 | 16.4 1] 29.5 _"_[E] [E] 1 1_9L 2700 | 400 | 26.5] 46.5 94 2700 | 400 | 16.8 [ 26.0 _"_[E]
0188 748 9 0188748 9
. J .
38681626123 9007234512135307
Satir | Bilgiler
[11 |+ Uretici, adres
* Frekans gevirici icin IEC 60079-0 uyarinca bilgiler
[2] * Tip tanimi
[3] * Seri numarasi (ana etiket ile ayni numara)
[4] » Sistem gerilimi — ¢eviricinin sebeke gerilimi
* Motorun izin verilen maksimum torku
* Frekans gevirici ¢galismasi i¢cin AB numune kontroli belgesi
» Frekans gevirici isletmesi icin ATEX/IECEX sertifika numarasi
[5] + Baglanti tiri, motorun isletme tirtyle VFC ya da VFCe ile gevirici isletme-
sinde isletim verileri ve izin verilen maksimum pik akim
[A] Frekans geviricisi ilave etiketi bir tablo seklinde, gerilimi ve frekansi dikkate
B] alarak motorun termik sinir tanim egrisini verir (A — E noktalari), bkz. Bolim
"Frekans gevirici ile isletmede EDRN.. motorlarinin limit tanim egrile-
[C] ri" (— B 125).
D Opsiyona bagh olarak farkl bir minimum ve maksimum frekans gortilebilir.
psty 9 g
(E]
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Motorun yapisi
Tip etiketi

3.74 Ek tip plakasi ABNT/INMETRO'ya goére Brezilya igin onayli motorlar

IECEx'e dayali tip plakasina ek olarak, Brezilya onayli motorlar bir tip plakasi daha

alir.
[6]
p
SEWEIRPRIVIE 13642618
[11—-01.8011966910.0001.20 Sequfansa g ¢ 5 7]
21—+ cw £ I Ex ec IIC T3 Ge +—18]
[3] — s-amvr-wERLT094-1 | Q) o /mnemo Ex tc ITIC T120°C Db ———[9]
[4]—Ffcar B 1a/1n 8.5 DNV15.0153  DNV15.01638x —+——[10]
[5] _ Motor de inducdo gaiola
A\ 380.0 V Y 660.0 V
38 335 [
O¢ alole
& J
9007231633915403
Satir | Bilgiler
[1 * Seri numarasi
[2] * Kullanilan rulmanlar
* Sabit dénlUs ydnune sahip motorlar igin dénius yénu
[3] « Faz sayisi ve temel motor normu
[4] |+ ik hareket davranisi
» Kalkig akiminin nominal akima orani
[5] * Motor tasarimi: Kafes rotorlu endiiksiyon motoru
[6] * ExCB logosu ve numarasi, INMETRO logosu
[7] * Isinma suresi (yalnizca EPL Gb’de)
[8] + Patlamaya karsi koruma isareti (gaz)
[9] * Toz patlama koruma igareti
[10] |+ Sebeke ve frekans gevirici isletimi icin sertifika numaralari
[11] |- Devre semalar
INMETRO uyarinca uyari etiketi
SEW 1364 283 9
ATENCAO
NAo ABRA QUANDO
ENERGIZADO
) ’ 9007218145219467
INMETRO uyarinca ambalaj etiketi
Seguranca
Wk
f ! °
&T:.v Compulsorio iNMETRO
9007231634014987
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Motorun yapisi
Tip etiketi

3

3.7.5

Kore Cumbhuriyeti i¢in onayli motor etiketi

(1] 2]

4 ! opé-|o|§
FIY-EIRCORIVE [g 2328
76646 Bruchsal/Germany KOSHA

K87 EDRN132M4/BE20/3GD-c/TF/EK8S/AL

01.8011966918.0001.22 IECEx PTB 11.0036/04

Hz 60 r/min 1770/48 VvV 220/380 A/Y

kw 7.5 81 A27.5/15.7

cosp 0,79

N
Ex

PTB 001

EC

eff% 91,7 IE3

YZ 1x 7|3 Ex nA IIC T3

=
S
Bl #= 3z 7|2 £x tD A22 IP65 T120°C QIBEEHS 18-AV4BO-0509K

Vbr 440 AC
Nm 110
BMEL1.5
MMI1A P56
\kg 191.000 Ta -20..40 °C UTIL

THAC 0.29 A
Ex ec IIC T3 Gc

Th. K1. 155(F)

HF 18-AV4BO-0525%

4]
Ex tc IIIC T120°C Dc

3~IEC60034-1 Zone A
155 (F) Jahr 2022 Made in Germany/

[1] KCs logosu

9007231880437259

[21  Yerel ruhsatlandirma makami KOSHA

[3] Kore normuna gore patlamaya karsi
[4] Gaz ve toz sertifika numaralari

koruma isareti

IEC/IECEX igaretlerine ek olarak, tip plakasi ayrica sertifika numarasi ve Kore patlama

korumasi isaretleriyle birlikte KCs logosu (

Korea Certification safety) verilir. Gerekirse,

tip plakasina KEL (Korean Energy Label) de verilir.

Bir motorun invertdr verilerine izin verilirse, motora invertdr verilerini iceren ek bir tip
plakasi verilir. KOSHA'nin ilgili sertifika numaralari ek tip plakasinda belirtilmigtir.

(" Versorgung )
SEW-EURODRIVE durchUnrichter
76646 Bruchsal/Germany £ P> 3KkHz VPM
K87 EDRN132M4/BE20/3GD-c/TF/EK8S/AL
01.8011966918.0001.22 IECExPTB11.0036/06
18-AV4BO-0525X
Usys 380V 18-AV4BO-0509X
A VFC Tmax 40.5A )\ VFC Imax 23.5A
Hz [r/min|[ WV A Nm Hz |r/min| V A Nm
5.0 | 129 | 21 |21.5]|25.5| 5.0 | 129 | 35 |12.5]25.5
10 | 277 | 37 |22.5]|32.5| 10 | 277 | 64 |13.1]32.5
25 720 91 26.5 ] 40.5 25 720 158 15.3] 40.5
91 | 2700 | 333 | 27.0]| 40.5| 60 | 1768 | 380 | 16.2 | 40.5
92 [ 2700 380 | 15.5] 26.5
\_ J
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3.7.6

Hindistan i¢in onayli motor etiketi

-

-

SEW/=EURERGINS

76646 Bruchsal/Germany

K87 II2GD EDRN132M4/2GD/TF/AL

01.8011966911.0001.22 PTB ATEX 3030/28

Hz 50 rpm 1468/47 V 400/690 A/Y
kW 7.5 S1 A27.5/15.7 cosp 0,79

ISEW—EURODRIVE PESO CCoE P428045/6|
04/10/2017

ECE )

eff% 90,4 IE3

II2G Ex eb IIC T3 Gb II2D Ex tb IIIC T120°C Db

IMMIA IP65 Th. K1. 155(F) 3~IEC60034-1 Zone A

kg 162.000 Ta =20..40 °C UTIL 130 (B) Jahr 2022 Made in Germany)

Motorun yapisi
Tip etiketi

3

-

SEWSEURGDRIV/E

76646 Bruchsal/Germany
K87 EDRN132M4 /BE20/3GD-c/TF/EK8S/AL
01.8011966920.0001.22 IECEx PTB 11.0036/04

Hz 50 rpm 1468/47
kW 7.5 81

A2

~

Ex

PTB 001

eff% 90,4 IE3
V 219-2411/380-420Y
7.5/15.7 cosp 0,79

SEW-EURODRIVE PESO CCoE P428044/1

22/08/2018

Vbr 440 A

Nm 110

BMEL.5
MMIA

1THAC U,
Ex ec IIC T3 Gc

IP65
\kg 191.000 Ta -20..40 °C UTIL 155 (F) Jahr 2022 Made in Germany)

Ex tc IIIC T120°C Dc

Th. Cl. 155(F) 3~IEC60034-1 Zone A

38681727371

38652781323

Gaz i¢in patlama korumali motorlarin tip plakasi, ATEX veya IECEXx isaretlerine ek ola-

rak Uretici

[11  « (SEW-EURODRIVE) ile igaretlenmistir
PESO CCoE onayinin referans numarasi

[21 < EX eb motorlarigin ATEX numune testi belgesi veya Ex ec motorlar igin
IECEX sertifikasinin baski tarihi

Bir motorun inverter verilerine izin verilirse, motora invertdr verilerini iceren ek bir tip
plakasi verilir. PESO CCoE onayinin ilgili referans numarasi ek tip plakasinda belirtil-

mistir.
(" Versor )
gung
- GurchUmrichter
SEW-EURODRIVE
76646 Bruchsal/Germany £ P> 3kHz VPWM
K87/IIGDEDRN132M4/2GD/TF/AL P522719/7
01.8011966911.0001.22 PTB11ATEX 3007X/07
Usys 400 V
/\ VEC Tmax 23.58 __vrc Tmax
Hz |r/min| V A Nm | Hz |r/min| v A Nm
5.0 | 126 | 45 |12.8[31.0
10 | 275 | 80 ]13.3]39.0
25 | 717 | 200 | 15.3 [ 49.0
50 | 1465| 400 | 15.3 | 49.0
83 | 2400 400 |16.4] 29.5
\_ J
38681771147

(" Supply )
SEW-EURODRIVE by Inverter
76646 Bruchsal/Germany £ P> 3kHz VPWM
K87 EDRN132M4/BE20/3GD-c/TF/EK8S/AL P428044/1
01.8011966920.0001.22 IECExPTB11.0036/06
Usys 400 V
A VFC Tmax 41.0A )\ VFC Tmax 23.5A
Hz |r/min| V A Nm | Hz |r/min| Vv A Nm
5.0 | 126 | 26 [22.0]31.0] 5.0 | 126 | 45 |12.8]|31.0
10 | 275 | 46 |23.0]|39.0] 10 | 275 | 80 |13.3]39.0
25 | 717 | 115 | 26.5[49.0] 25 | 717 | 200 | 15.3 [ 49.0
87 | 2573 | 400 | 26.5]49.0| 50 | 1465 400 | 15.3]49.0
91 | 2700 | 400 | 26.5]46.5] 94 | 2700 | 400 | 16.8]26.0
\_ J
38652774155
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Motorun yapisi
Tip etiketi

3.7.7 EDRN.. motoru etiketi ATEX/IECEx

Asagidaki tip etiketli motorlar Avrupa direktiflerine ve IECEx sertifikalagtirma anlagsma-
sI uyarinca uygundur. Diger onaylar gosterilebilir.

Asagidaki érnek sekil maksimum bilgilerini iceren tip etiketini gdsterir. Bilgiler katego-
ri / EPL / mevzuat ve motor opsiyonlarina gore degisiklik gdsterir.

a2 . A
i—f SEW-EURERRIVEG, = orze VIK €& C € 1—m
76646 Bruchsal/Germany 019
[2— KH87/II2GD EDRN132M4/BE20/3GD-c/TF/EK8s/AL WK +—u
[B— 01.7754838804.0001.21 0843 CA m +—p3
[A—F Hz 50 r/min 1468/131 V 219-241A D/380-420Y Nam. Eff. % 90,4 IE3 11—
[5]—1- kW 7.581 A27.0/15.7 Cosp 0,78 3~TEC60034 Zone A +— 5]
[(]—  PIB 10 ATEX 3030/29 IECEx PIB11.0036/04 UL 21 UKEX 2143/11 +—16]
[7—F II3GExec IICT3Gc  II3DEx tc IIIBT120°C Dc X T—1
[B——F PICNAT°C130 Auslésegerit funktionsgepriift @ II[2]G I2/IN6.9 tEs16 T—I8]
9]— Freitext1 Freitext 2 1 0
HJ]—— Vor4002C  THACO0.29A Nu55 RE1.5 Uﬁ; iq Ex| I— [1[o]]
[11}— IMMA 2B/40° IP65 Th.Kl. 155 (F) Jahr2021 oo el LPTEOU] 1 114
[M2]—_kg138 Ta—20...40°C  UTIL155 (F) 210217400E MeceinGemeny /—[12]

35248396299

Satir  |Bilgiler

Uretici, adres

islevsel giivenlik

Depolama bilgileri

VIK isareti

Patlama korumasi isareti, CE isareti

ATEX uyarinca ruhsati veren makamin numarasi (sadece kategori 2)

Etiketin Ust kenarinda ilgili "isaretler" yalnizca motor ilgili sertifikaya sahip ise veya ilgili kompo-
nentleri varsa mevcuttur.

.
.
.
.
.
.

[2] » Tip tanimi
* UKCA isareti
* WEEE isareti

[3] » Seri numarasi
» UKEX uyarinca ruhsati veren makamin numarasi (sadece kategori 2)

[4] * Anma frekansi
* Nominal hiz

* Anma gerilim

» |IEC 60034-30-1 standardi gegerlilik alaninda motorlar icin anma verimlilik ve IE sinifi

[5] * Anma gucu, ¢alisma sekli
* Nominal akim
» AC motorlarda kapasite katsayisi

Faz sayisi ve esas alinan planlama ve gli¢ standardi (IEC/EN 60034-X ve/veya denk Ulke stan-

dardr)
» Bolge A = IEC/EN 60034-1 Bolgesi A
[6] « Sebeke igletimi igin AB tipi numune kontrol belgesi (yalnizca kategori 2)

» Sebeke galistirma igin IECEXx sertifika numarasi
» Sebeke igletimi icin UKEXx sertifika numarasi (yalnizca kategori 2)

[7] « Patlamaya karsi koruma gazinin isaretlenmesi

Il = cihaz grubu Il (yer Ustl) 2014/34/AB direktifi uyarinca

2 = cihaz kategorisi 2

G = 2014/34/AB direktifi uyarinca patlayici gaz, buhar, sis ve hava karigsimlarinin bulundugu bél-

geler

Ex eb / Ex ec = Atesleme Koruma Turi

IIC = gaz grubu

T3 = sicaklik sinifi (gaz)

Gb / Gc = EPL (Equipment Protection Level), koruma seviyesi
¢ Toz patlama koruma isareti

Il = cihaz grubu Il (yer Ustu)

2 = cihaz kategorisi 2

D = tozun patlayici atmosferler yaratabilecegi bolgeler igin

Ex tb / Ex tc = Atesleme Koruma Turi

I1IC = toz grubu

T120 °C = yuzey sicakhgi (toz)

Db / Dc = EPL (Equipment Protection Level), Koruma Seviyesi
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Motorun yapisi
Tip etiketi

Satir

Bilgiler

(8]

» Sicaklik sensoriyle tek bagina korumak igin uyarilar

» Kalkis akiminin nominal akima orani (yalnizca kategori 2 ve EPL Gb’de)

» Isinma suresi (yalnizca kategori 2 ve EPL Gb’de)

[0

* 2 serbest metin hiicresi

[10]

Fren gerilimi

Fren tutma akimi

Fren momenti

Fren kontroli

Onay kurumunun numarasi ile UA. TR isareti
Onay kurumunun numarasi ile IECEXx isareti

(1]

Montaj konumu

IEC/EN 60034-5 uyarinca koruma sinifi
Termik sinif

Uretim yih

[12]

» Agirlik (redlktor) motor
* Ortam sicakhgi

» Termik motor yuku

* Tip etiketinin diizen gorinimi
+ Uretim (lkesi

isletme kilavuzu — EDRN63 - 315 | 20



Motorun yapisi
Tip etiketi

3.7.8 lisaretler

Asagidaki tabloda etiket tizerinde g0sterilebilecek olan tiim isaretler agiklanmaktadir:

€

Avrupa Yoénergeleri ile uyumlulugu tanimlayan CE isareti (bkz. AB Uygun-
luk Beyani).

Avrupa Direktifi 2014/34/AB veya ingiltere "S.I. ile uyumlulugu tanimlayan
ATEX igareti. 2016 No. 1107"

VIK

Alman Endustriyel Makineler Birligi (V.1.K.) direktifine uyumlulugu onayla-
yan VIK isareti

[22) Givenli motor opsiyonlarini iglev bakimindan birbirinden ayirmaya yonelik
Q 02 isaretlemek igin 2 haneli numarali FS logosu
Motorlar ve aksesuarlar, WEEE Ydnetmeliginin Glkeye 6zgu uygulamalari-
nin gegerlilik alanina tabi olabilmektedir. Motoru ve aksesuarini tlkenizin
ulusal talimatlarina uygun sekilde bertaraf edin.
I

UKCA isareti agagidaki ingiliz ydnetmeliklerine uygunlugu beyan eder (bkz.
ingiltere Uygunluk Beyani).

Ex

PTB 001

IECEX uygunluk isareti. Onaylanmis kurulus (Braunschweig, Almanya’da
PTB) tarafindan uygunluk onay!.

EAC logosu (EurAsian Conformity = Avrasya Uyumlulugu)

Rusya, Belarus, Kazakistan ve Ermenistan arasindaki ekonomik isbirligi/
gumrik birligi tarafindan belirlenen teknik diizenlemelere uygunluk beyani.

UA.TR.
006

Ukrayna'nin teknik dizenlemelerine uygunluk beyani igin UA. TR isareti.
Onaylanmis kurulus (006) tarafindan uygunluk onayi

Seguranga

opg,no Dsb
KD NV) I
NMETRO

OCP 0017

INMETRO uygunluk isareti. Onaylanmis kurulus (DNV) tarafindan Brezilya
icin uygunluk onayi.

S

Korea Certified Safety Uygunluk isareti. Onaylanmis kurulug (KOSHA) tara-
findan uygunluk onayi.

3(0)  istetme kilavuzu — EDRN63 — 315

31555918/TR — 11/2023



31555918/TR — 11/2023

Ozel isaret "X"

Motorun yapisi
Tip etiketi

Numune kontrolii belgesinin numarasinda 6zel "X" isaretinin bulunmasi, bu belgedeki
motorlarin emniyetli kullanimi igin gegerli 6zel kosullara isaret eder.

Kategori 2 veya EPL .b'ye ait motorlarda frekans ceviricili isletme 6zel bir isletme sarti-
dir. Bu nedenle belge numarasinin arkasinda ézel "X" isareti bulunur. Ozel igletme
sartlari, Numune Kontroll Belgesinde veya IECEXx sertifikasinda tanimlanmig olan, izin
verilen hiz arali§i ve ayrica frekans gevirici zelliklerini igerir.

EPL .c'li motorlar i¢gin frekans cgeviri ile isletme IECEXx sertifikasinin bir pargasidir.

3.7.9 Seri numarasi

Asagidaki tabloda bir seri numaranin yapisi 6rnek olarak gosterilmektedir:

Ornek: 01. 12212343 01. 0001. 21

01.

Satis organizasyonu

12212343

Siparis numarasi (8 basamakli)

01.

Siparis pozisyonu (2 basamakli)

0001

Parga Sira Numarasi/Ornek Numarasi (4 Basamakli)

21

Uretim yilinin son rakami (2 basamakli)
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3 Motorun yapisi

Tip tanimi

3.8

3.8.1

Tip tanimi

Asagidaki sekilde bir motor tip taniminin yapisi gosterilmektedir:

EDRN132S4 /BE11HR /FF /3GD /KCC /TF /AL

E Patlama korumali tip

DR Uriin ailesi

N Uriin grubunu isaretlemek igin kisaltma
1328 Yapi buyukligd ve uzunlugu
4 Kutup sayisi

/IBE11 Fren

HR Manuel fren agma

IFF Cikis opsiyonu

/13GD Patlama korumasi tipi

/IKCC Baglanti alternatifleri

ITF termik motor korumasi

/AL Aldminyum fan

Motorlarin boyut tanimi

EDRN..

Patlama korumali t¢ fazli motor, Premium-Efficiency IE3

63 -315

Boyutlar:
63, 71, 80, 90, 100, 112, 132, 160, 180, 200, 225, 250,
280, 315

LM, L, H

S, MK, MS, M, ME, LS,

Montaj uzunluklar

4

Kutup sayisi
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3.9 Tip tanimlan ve opsiyonlar

3.91 Patlama korumali motorlar

Patlama korumasi tip secenekleri asagidaki tablodan alinabilir:

Motorun yapisi
Tip tanimlari ve opsiyonlar

Tip Opsiyon

12G 2014/34/AB direktifi, Kategori 2'ye (gaz) uygun motorlar
/2D 2014/34/AB direktifi, Kategori 2'ye (toz) uygun motorlar
12GD 2014/34/AB direktifi, Kategori 2'ye (gaz/toz) uygun motorlar
13G 2014/34/AB direktifi, Kategori 3'ye (gaz) uygun motorlar
/3D 2014/34/AB direktifi, Kategori 3'ye (toz) uygun motorlar
/13GD 2014/34/AB direktifi, Kategori 3'ye (gaz/toz) uygun motorlar
Tip IEC 60079-0* uyarinca "

12G-b Gb

/2D-b Db

/2GD-b Gb, Db

13G-c Gc

/3D-c Dc

/13GD-c Gc, Dc

1) 1 ekipman koruma seviyesi "EPL" kisaltmasi "Equipment Protection Level" anlamina gelir.

3.9.2 Cikisg tipleri
Cikis tip secenekleri asagidaki tabloda gosterilmistir:

Tanim Tip Opsiyon
[FI IEC ayakh motor
IF.A, IF.B Universal tip
/FG 7 serisi reduktorli motor, tek motor olarak
/FF Delikli IEC flangli motor
12G, /2D, /2GD,
/FT /3G, /3D, /3GD Vida digli IEC flangli motor
/FL I2G-b, 12D-b, /2GD-b | Genel flansli motor (IEC farkli)
/3G-c, /3D-c, /13GD-c —————————
/FM 7'li redlktorli motor, IEC ayaklar
/FE Delikli IEC flangli ve IEC ayakli motor
IFY Vida digli ve IEC ayakl IEC flansh motor
/FK Genel flangh motor (IEC disinda), ayakh

isletme kilavuzu — EDRN6G3 — 315
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3 Motorun yapisi

Tip tanimlari ve opsiyonlar

3.93 Mekanik montaj parcgalari

Mekanik donanim tip segenekleri asagidaki tabloda gosterilmistir:

Tanim Tip Opsiyon

/BE.." Boyut bilgili yayli fren

13G, /3D, /3GD

/HR 13G-c, /3D-c, /3GD~c manuel fren agmali, otomatik resetlenen
/HF manuel fren agmali, kilitlenebilir
/RS 12G, /2D, 12GD Geri déndirmez kilit

/3G, 13D, 13GD
12G-b, /2D-b, /2GD-b
13G-c, /3D-c, 13GD-c

1) islevsel glvenlik modelinde de temin edilebilir

3.94 Sicaklik sensérii/Sicaklik algilamasi

Sicaklik korumasi tip segenekleri asagidaki tabloda gosterilmistir:

Tanim Tip Opsiyon

ITF Sicaklik sensoéri (PTC termistér veya PTC direnci)
12G, 12D, 12GD

IKY /3G, /3D, /3GD 1 KTY84 — 130 sensor

IPK 12G-b, /2D-b, 2GD-b | 5cakiik sensérii PT1000
/3G-c, /13D-c, /13GD-c . -

/PT 1 veya 3 PT100 sensor(leri)
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Motorun yapisi 3

Tip tanimlari ve opsiyonlar

3.9.5 Enkoder

Enkoder tip segenekleri asagidaki tabloda gésterilmistir:

31555918/TR — 11/2023

Tanim Tip Opsiyon

/ES7SY, [EG7S", Sin/Cos arabirimli montaj hiz enkoderi

/EH7S

[EV7S Sin/Cos arabirimli ES7S montaj hiz enkoderi, harici enkoder
montaj adaptdru Uzerinden uzatma mili

/ESTR, [EGTR, TTL (RS422) arabirimli montaj hiz enkoderi

/EH7R

/EV7TR TTL (RS422) arabirimli ES7S montaj hiz enkoderi, harici enko-
der montaj adaptdru Uzerinden uzatma mili

IESTC, IEGTC, HTL arabirimli montaj hiz enkoderi

/[EH7C

IEVTC HTL arabirimli montaj hiz enkoderi ES7S, harici enkoder bag-
lanti adaptori tzerinden uzatma mili

JASTWY, [AGTWY Montaj mutlak deger enkoderi, RS485 arabirimi (gok turlu)

IAVTW RS485 arabirimli (¢ok turlu) montaj mutlak deger enkoderi

/3G, /3D, /3GD AS7W, harici enkoder baglanti adaptorii Gzerinden uzatma mili

IASTY"Y, IAGTYY, 13G-c, 13D-¢, I3GD-¢ | Montaj mutlak deger enkoderi, SSI arabirimi (¢ok turlu)

JAH7Y"

IAVTY SSI arabirimli (gok turlu) montaj mutlak deger enkoderi AS7Y,
harici enkoder baglanti adaptért Gzerinden uzatma mili

/ESTA /[EGT7A Dolu milli hiz enkoderleri igin montaj dizenegi

[ERHTT TTL (RS422) arabirimli montaj hiz enkoderi

/EK8SY, [EK8R, Artimsal enkoder

/EK8C

JAK8Y", [AK8W" Cok turlu mutlak deger enkoderi

/EV8S, /EV8R, Artimsal enkoder

/EV8C

/AV8Y, IAV8W Cok turlu mutlak deger enkoderi

/IXV.A Harici hiz enkoderleri icin montaj adaptori

IXV.. Monte edilmis harici hiz enkoderi

1) islevsel glivenlik modeli icin de temin edilebilir

3.9.6 Baglanti segenekleri

Gulg baglantisinin alternatif tip segenekleri asagidaki tablodan alinabilir. Klemens pla-
kali modellerde ayri tip tanimi bulunmaz.

Tanim Tip Teslimat icerigine dahil

/KCC 12G, /2D, /2GD Kafes yayli sira klemens
/3G, /13D, /13GD

/2G-b, /2D-b, /2GD-b
/3G-c, /3D-c, /13GD-c
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3 Motorun yapisi

Tip tanimlari ve opsiyonlar

3.9.7 Depolama

Motorlar igin yataklarin tip segenekleri asagidaki tabloda gdsterilmistir:

Tanim Tip Opsiyon

INS 12G, /2D, /2GD Ek yaglama tertibati

JERF /3G, /3D, /3GD

12G-b, /2D-b, 12GD-b Rulmanli A tarafi takviyeli yatak

/NIB 13G-c, /3D-c, /3GD-c | Yalitiimis yatak B tarafi

3.9.8 Havalandirma

Havalandirmalarin tip segenekleri asagidaki tabloda gosterilmigtir:

Tanim Tip Opsiyon

VE /3G, /3D, /13GD Harici fan
/3G-c, /3D-c, /13GD-c

/AL 12D, 12GD, Metal fan
/3D, /3GD

/2D-b, /2GD-b
/3D-c, /3GD-c

Yok 12G, /3G Plastik standart fan
12G-b, /13G-c

/IC 12G, /2D, 12GD Fan kapagi igin koruyucu tavan
/3G, /3D, 13GD

12G-b, /2D-b, /12GD-b
/3G-c, /13D-c, /13GD-c

3.9.9 Diger ek uygulamalar

Asagidaki tabloda diger ek uygulamalar gosterilmistir:

Tanim Tip Opsiyon

12W 12G, /2D, /2GD Motorda ikinci mil ucu
/3G, /3D, /3GD

[2G-b, /12D-b, /2GD-b
13G-c, /3D-c, /13GD-c
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3.10

Motorun yapisi
islevsel giivenlik

islevsel giivenlik

SEW-EURODRIVE'In motorlari se¢gmeli olarak islevsel glivenli motor opsiyonlariyla te-
min edilebilir. Bu motorlar givenlik islevlerinin gergeklestiriimesi icin tasarlanmigtir.

SEW-EURODRIVE islevsel glivenli motor opsiyonlarini tahrikte bir FS logosu ve motor
tip etiketinde 2 haneli numara ile isaretler. Numara, tahrikte hangi komponentlerin em-
niyetli olarak uygulandigini belirtir. Mevcut islevsel guvenli motor opsiyonlari agik¢a
motor tip etiketi Uzerinden belirlenebilir.

Mevcut islevsel giivenli motor opsiyonu
FS logosu Dagitik frekans . . Sivenlll GErEL el
c . Giivenlik freni gerlendirilmis en-
geviricileri
koder
<2 X
01
< X
02
< X
04
9
<o X X
o
< X X

Motor tip etiketinde 6rn. "FS 11" kodlu "FS" logosu varsa motorda guvenli olarak de-
gerlendirilmis enkoder ve guvenlik freni kombinasyonu vardir. Mevcut FS logosunda il-
gili dokimantasyondaki bilgilere uyun.

Tahrik sisteminin etiketinde FS logosu mevcutsa, asagidaki dokiimanda verilen bilgiler
g6z énunde bulundurulmali ve bu verilere uyulmahdir:

+ "Guvenli olarak degerlendiriimis enkoder ve frenler - AC motorlar DR.., DRN..,
DR2.., EDR.., EDRN.. — islevsel giivenlik" isletme kilavuzu eki

Sistem ve makineler igin glivenlik kademesinin otomatik belirlenmesi igin karakteristik
glvenlik degerlerini "Karakteristik glivenlik degerleri" boliiminde bulabilirsiniz.

isletme kilavuzu — EDRN6G3 — 315
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4 Mekanik kurulum

Baslamadan 6nce

4 Mekanik kurulum
4.1 Baslamadan once
BILGI
i Mekanik kurulumla ilgili dokiimantasyonda Bo6lim 2'de verilen emniyet talimatlari dik-
kate alinmaldir.
BILGI
i Tip etiketi Gzerindeki bilgilere gére montaj konumuna uygunluguna dikkat edin!
Montaja baslamadan 6nce, asagidaki kosullarin yerine getirilmis olmasina dikkat edin:
+ Tahrik Unitesi etiketi Gzerindeki bilgiler mevcut sebeke gerilimine veya frekans ce-
viricinin ¢ikig gerilimine uygun olmalidir.
» Tahrik tnitesinde hasar olmamalidir (tasima veya depolama hasarlan).
+ Tudm tasima emniyetleri ¢ikariimig olmalidir.
+ Asagidaki talimatlar yerine getirilmelidir:

— Ortam sicakhg, tip etiketi Gzerinde belirtilen bilgilere uygundur.

Reduktorin sicakhk aralidinin da sinirlandirilabilecegini dikkate alin (bkz. "Re-
diktor" isletme kilavuzu).
Etiket Uzerindeki farkh bilgileri de dikkate alin.

— Tahrik Unitesi yaglara, asitlere, gazlara, buharlara, isinimlara vs. maruz birakil-
mamalidir. Aksi durumunda tahrik Unitesi kesinlikle bu ortam kosullari i¢gin ta-
sarlanmig olmalidir.

— Montaj yuksekligi deniz seviyesinden maks. 1000 m (izerindedir.

Bolum 2'deki "Amacina uygun kullanim" boliminu dikkate alin.

— Enkoderler ve frenler gibi monte edilmis opsiyonlarin hakim olan ortam kosulla-
rina uygunlugundan emin olun.

Yukarida verilen bilgiler sadece standart siparisler icin gegerlidir. Standart tahrikler di-
sinda, baska tahrikler siparis ettiginizde, burada belirtilen kosullar farkh olabilir. Bu se-
bepten dolayi farkh kosullar igin siparis onayini inceleyin.

islevsel glivenlik Tahrikte tip etiketinde FS logosu varsa, isletme kilavuzunun ekindeki mekanik kurulu-

ma yonelik bilgiler dikkate alinmalidir.
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Mekanik kurulum
Uzun bir depolamadan sonra ilk galismalar

4.2 Uzun bir depolamadan sonra ilk gcaligmalar

Uzun bir depolamadan sonra sire ve ortam kosullarina bagdh olarak korozyon olabilir,
yaglama maddeleri eskiyebilir, sizdirmazlik elemanlari kirilganlasabilir ve yalitim mad-
deleri nem tutabilir.

Mekanik kurulumdan 6nce 9 aydan daha uzun sire ile depolanmis olan tahrikleri agsa-
gida tanimlanan 6nlemlere tabi tutun.

Korozyon

1. Motor ve/veya komponentlerde (boya, mil, baglanti ve bagdlanti parcalari) korozyon
nedeniyle hasar olup olmadigini kontrol edin.

2. Korozyon hasarlarini giderin.

Kirilgan contalar
3. Contalari g6zle kontrol edin ve gatlak, sertlesme ve kirilganlagsmaya dikkat edin.
4. Hasarli contalari degistirin.

Yag kullanim siiresinin azalmasi

Bir yilin Gzerindeki depolama surelerinde rulman yaglarinin yagd kullanim sureleri eski-
me ve yaglama maddesinin yaginin alinmasi nedeniyle azalir.

5. Rulmanlarin durumunu ve kullanilabilirligini kontrol edin.
6. Hasarli rulmanlari degistirin.

Azaltilan yag miktari

7. 5 yildan uzun sure depolanan ek yaglama dizenekleri olan motorlari yaglama eti-
ketindeki talimatlara gore yaglayin.

Nem tutma
8. Motorun baglanti yerinin kuru ve temiz olup olmadigini kontrol edin.
9. Nem ve kiri temizleyin.

10. Motor nem tutmussa yalitim direncini o6lgin (bolim "Yaltim direnci 0lgU-
mu" (— B 40)) ve motoru kurutun (bolim "Motorun Kurutulmasi” (— B 41)).

4.2.1 Frenlerin kontrol edilmesi

Bunlar 9 aydan uzun slre depolanmigsa veya isletimde degillerse motorlarin frenli
motorlarin iglevlerinin dlizguin olup olmadigini isletime almadan énce kontrol edin.
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4 Mekanik kurulum

Uzun bir depolamadan sonra ilk galismalar

4.2.2 Yalitim direnci 6l¢gimii

Yalitim direnci (asagidaki sekle bakin) sicakhida baghdir.

Olgiilen direng, ortam sicakliina bagh olarak tanim egrisinin aralijinda bulunuyorsa

yalitim direnci yeterlidir. Deger, tanim egrisinin altinda ise motor kurutulmalidir.

A()  isletme kilavuzu - EDRN63 - 315
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4.2.3 Motorun Kurutulmasi

Motoru sicak hava ile kurutma

1. Motoru sicak hava ile kurutun.

Mekanik kurulum

Uzun bir depolamadan sonra ilk galismalar

2. Minimum yalitim direnci gegildiginde kurutma iglemini sonlandirin.

Motoru izolasyon transformatérii ile kurutma

1. Sarguyi sirali olarak anahtarlayin, bkz. asagidaki sekil.

2. Yardimci AC gerilimi, maks. % 20 anma akimli anma geriliminin maks. % 10'u ola-

bilir.

Sargilarin seri olarak baglanmasi: Devre semasi R13

(1]

(2]

1] Motor klemens plakasi

Sargilarin seri olarak baglanmasi: Devre semasi C13

[11  Transformator

Sargilarin seri olarak baglanmasi: Devre semasi A13

[2]

9007201590991243

Transformator

0JO)

0]0)
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4 Mekanik kurulum

Motor igin montaj uyarilar

4.3 Motor i¢cin montaj uyarilari

Motoru kurarken asagidaki noktalari dikkate alin:
A IKAZ

Mil kamasi yivi agik oldugundan kesici kenarlar.

Kesik yaralanmalari.

Mil kamasini mil kamasi yivine yerlestirin.
Milin Gzerine bir koruyucu hortum gegirin.

Motor mili uglar ve flans ylizeylerindeki korozyon Onleyici maddeler ve pislikler te-
mizlenmelidir. Piyasada yaygin olarak bulunan bir solvent kullaniimalidir. Yataklara
veya sizdirmaz contalara solvent temas etmemelidir.

Tip etiketi GUzerindeki bilgilere gére montaj konumuna uygunluguna dikkat edin.

Tek motor/rediktdrit motor sadece belirtilen montaj konumunda diz, titresimsiz ve
burulmaya karsi dayanikl bir destek Uzerine monte edilmelidir.

Musteri tarafindaki karsi yataklarin serbestge hareket etmesini ve hareket kabiliye-
tini emniyet altina alin.

Cikis millerine gereksiz yere yuk binmemesi icin, motorun ve ¢alisma makinesinin
itina ile baglanmasi gerekmektedir. izin verilen radyal ve eksenel kuvvetler dikkate
alinmahdir.

Milin ucunda darbe olugsmamali ve ¢ekigle vurulmamalidir.

Sonradan mile gegirilecek olan pargalari yarim mil kamasi ile balanslayin (motor
millerinin balanslari yarim mil kamalari ile yapilmistir).

Sogutma havasinin serbest olarak girebilmesi saglanmali ve diger makinelerin si-
cak tahliye havalari yeniden emilmemelidir. Burada "Sogutma havasi girisi mesafe-
leri" (— B 43) bélimindeki minimum mesafeleri dikkate alin.
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Mekanik kurulum
Motor igin montaj uyarilari

4.3.1 Sogutma havasi girisi mesafeleri

2963373195
Motorlar h (mm)
EDRNG63 — 80 15
EDRN90 — 100 20
EDRN112 — 132S 25
EDRN132M/L 30
EDRN180 35
EDRN200 - 225 45
EDRN250 — 280 50
EDRN315 55

4.3.2 Kayig kasnaklarinin kullanimi
Kayis kasnaklari kullanildiginda, asagidaki kosullar yerine getirilmelidir:
» Yalnizca elektrostatik olarak yiklenmeyen kasnaklar kullanin.
* izin verilen maksimum radyal yiik asilmamalidir.

4.3.3 Diisey montaj konumundaki motorlar i¢in kapak

Motor ¢ikis mili yukariya veya asagiya dogru (6rn. M4/V1 ya da M2/VV3 montaj konum-
lari) olan disey montaj konumundaki motorlar, igine yabanci maddelerin diismesini
Onleyen bir kapakla donatiimalidir. Kapak asagidaki kosullara uygun olmalidir:

»  EN 60079-0 ve/veya EN 60079-7 gereklilikleri
+ Kapak tarafindan sogutma havasi girisi engellenmemelidir.

isletme kilavuzu — EDRN6G3 — 315 43



4 Mekanik kurulum

Montaj ¢calismalarindaki toleranslar

434 Motorun aliiminyum ayaklarla sabitlenmesi

Motorlari aliminyum ayaklarla tespit etmek igin, ¢ift vida ¢apina esit (6rn. DIN EN ISO
7090) capi olan althk diskler kullaniimahdir.

Vidalar mukavemet sinifi 8.8 ile maksimum 10.9'a uygun olmalidir.
Sikma momenti VDI 2230-1'e gbre gecerlidir.

Motorlar izin verilen maksimum vida uzunluklar
EDRNG63 — 71 M6 x 25
EDRN80 - 90 M10 x 25
EDRN100 - 132S M10 x 25

4.3.5 Nemli mekanlara veya disariya yerlesim

» Besleme kablosu igin montaj talimatlarina uygun rakorlar kullanilmalidir (gerekti-
ginde reduksiyon pargalari kullaniniz).

+ Klemens kutusu kablo girisleri alta gelecek sekilde yerlestiriimelidir.
+ Kabilo girigleri iyice sizdirmaz nitelikte olmalidir.

» Terminal kutusunun ve kapaginin sizdirmazlik ylizeyleri montaj éncesi iyice temiz-
lenmeli ve gevresmis contalar degistiriimelidir!

» Gerektiginde korozyon korumasi boyasini dizeltin (6zellikle nakliye halkalarinda).
»  Koruma sinifini kontrol edin.
* Mile uygun bir antipas surerek paslanmaya karsi koruyun.

44 Montaj caligmalarindaki toleranslar

Mil ucu Flans
EN 50347’ye gore cap toleransi EN 50347'ye gére merkezleme kenari to-
e @<28mm'de SO j6 leransi

« @>38mmile <48 mm arasinda * ©=250 mm'de ISO j6
ISO k6 e @2300 mm'de ISO h6

e @255mm'de ISO m6

* Merkezleme deligi, DIN 332, DR sek-
linde

A4 | isletme kilavuzu — EDRN63 - 315
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Mekanik kurulum
Stator gbvdesi ve rotorun uzunluk genlesmeleri

4.5 Stator govdesi ve rotorun uzunluk genlegsmeleri

Asagidaki tabloda EDR. maksimum eksenel boyuna genlegsmeleri ve EDRN motorlari
aciklanir. Genlesme motorun nominal igletimde 1Isinmamis duruma (¢evre sicakhgi) ki-
yasla 1sinmasindaki uzunluk artigi ile ilgilidir ve musteri tarafindan flans temas yize-
yinden ol¢alir.

Boyuna genlesme Boyuna genlesme
Boyutlar Nominal giicte govde Nominal giigte rotor
mm olarak mm olarak

63
71
80
90
100 0.015
112
132 0.53
160
180
200
225
250 0.42 0.68
280
315

0.15

4.6 Tahrik elemanlarinin takilmasi

Motor milinin ucuna takilacak olan tahrik elemanlari, érn. pinyon, tekli motorlarda érn.
enkoderin hasar gérmemesi igin, 1sitilarak monte edilmelidir.

A UYARI

Glivensiz mil kamasi, mil kamasi milinden disariya atilan.
Etrafta ugusan pargalardan dolayi 6lim veya agir yaralanmalar.

* Motoru sadece musgteri tarafindan takilan ¢ikis elemani (6rn. bir reduktor ile) ya
da uygun bir mil kamasinin eriyen sigortasi ile galistirin.

A UYARI

Emniyetsiz mil kamasindan dolayi kivilcim olugsumu.
Patlama nedeniyle can kaybi veya agir yaralanmalar.

* Motoru yalnizca musteriye ait ¢ikis elemani (6rn. bir rediiktér) takilmis oldugunda
veya mil kamasinin uygun bir emniyeti ile isletin.
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4 Mekanik kurulum

Enkoder montaj adaptori

4.7 Enkoder montaj adaptoru

Bir tahrik Unitesi, SEW Urtint olmayan bir enkoder ile siparis edildiginde, tahrik Gnitesi
SEW-EURODRIVE tarafindan birlikte verilen bir kavrama ile teslim edilir. Enkoder kul-
lanmadan galistinldiginda kavrama takilmamalidir.

4.71 EDRN71 - 225 motorlarina XV../EV.. enkoder baglanti adaptorii

Enkoder baglanti adaptérd XV.. veya EV.. siparis edildiginde, motor teslimatinda
adaptor [A] ve kaplin [B — E] birlikte verilir ve misteri tarafindan monte edilir.

Kaplinin ve adaptoriin nasil monte edilecegi asagidaki sekilde 6rnek olarak gosteril-
mektedir:

[251] [232]

=
W

i

&
A
I

9007202887904779

[22] Vida [361] Koruma kapag
[170] Harici fan kapag [269] Gromet
[212] Flans bashgi [A] Adaptor
[220] Enkoder [B] Tespit vidasi
[225] Ara flang (XV1A) [C] Merkezi tespit vidasi
[232] Vidalar (XV1A, XV2A) [D] Kaplin (uzatma mil veya dolu mil kav-

ramasi)
[251] Germe rondelalari (XV1A, XV2A) [E]  Tespit vidasi

[226] Vida

A6  isletme kilavuzu - EDRN63 - 315
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Mekanik kurulum 4

Enkoder montaj adaptori

EDRN71 - 225 motorlarina XV../EV.. enkoder baglanti adaptoériinde enkoderi monte etme

1.

Koruma kapagini [361] veya gerekirse harici fani sékin.

2. XV2A, XV3A ve XV4A igin: Ara flangl [225] sOkun.

3. Kaplini [D] vidayla [C] mil ucunun deligine vidalayin.

4. Adaptoéra [A] enkoderin [220] muylusuna takin.

5. Merkezi tespit vidasini [B] sikin.

6. XV2A, XV3A, XV4A icin: Vidalarla [226] ara flangI [225] monte edin.

7. Enkoderi [220] adaptdr [A] ile kapline [D] takin.

8. Tespit vidasini [E] sikin.

9. XV1A, XV2A icin: Tespit vidalarini [232] germe rondelalari ile yerine takin.

10. XV3A, XV4A icin: Montaj, musteri tarafindan enkoder sacindaki deliklerle yapilir.

Motor Vida Sikma momenti
Nm

EDRN71 - 132 [C] 3

Uzatma milli kaplin @10 mm

EDRN71 — 225 [C] 3.3

Konik milli kaplin 1:10

EDRN132M — 225 [C] 8

Takma milli kaplin @14 mm

EDRN71 - 225 [226] 3

EDRN71 - 225 [B] 3

EDRN71 - 225 [E] 3

EDRN71 - 225 [232] 3
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Enkoder montaj adaptori

4.7.2

EDRN250 — 280 motorlarina XV../EV.. enkoder baglanti adaptorii

Enkoder baglanti adaptéru XV../EV.. siparis edildiginde, motor teslimatinda kaplin
[233] ve enkoder baglanti adaptori [A] birlikte verilir ve misteri tarafindan monte edilir.

Kaplinin nasil monte edilecegdi asagidaki sekilde drnek olarak gosterilmektedir:

[1459]

[22]
[33]
[34]
[35]
[220]
[225]
[226]
[232]
[233]
[251]
[269]

[1489]

[1460] [1461] [1462]

Vida

Rondela

Vida

Fan kapagi

Enkoder

Ara flang (opsiyonel)
Vida

Vidalar (.\V1A, .V2A)
Kaplin

Germe rondelalar (.V1A, .V2A)
Kablo rakoru

A8  isletme kilavuzu - EDRN63 - 315

[33] //;

[34]
18014406225445899
[361] Koruma kapagi (normal/uzun)
[1458] Vida

[1459] Kafes somun

[1460] Tirtilh rondela

[1461] Rondela

[1462] Vida

[1489] Topraklama bandi

[1496] Tirtilh rondela

[1497] Rondela

[1498] Vida

[A] Enkoder baglanti adaptori

31555918/TR — 11/2023
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Mekanik kurulum
Enkoder montaj adaptori

EDRN250 — 280 motorlarina XV../EV.. enkoder baglanti adaptoriinde enkoderi monte etme
1. Koruma kapagini [361] veya gerekirse harici fani sokun.

Enkoder baglanti adaptorinu [A] rotorun deligine takin.

Vidayi [1458] sikin.

Kaplini [233] enkoder baglanti adaptdrinin [A] muylusuna takin.

Enkoder baglanti adaptorinin yariklarindan kaplin vidasini [233] sikin.

XV2A, XV3A, XV4A'da: Vidalarla [226] ara flansi [225] enkoder baglanti adaptoéri-
ne [A] monte edin.

7. XV1A, XV2A icin: Germe rondelalari [251] ile vidalari [232] enkoder baglanti
adaptoérune [A] koyun.

o a0~ e

8. Enkoderi [220] enkoder baglanti adaptériine [A] veya ara flansa [225] sabitleyin.
9. Enkoderi [220] kapline [233] takin.
10. Germe rondelalarini [251] sabitlemek igin, vidalarn [232] yerlestirin.

11. XV1A, XV2A igin: Vidalar [232] yerine takin ve bu sirada germe rondelalari-
ni [251] saat yonlnde enkoderin [220] ¢evreleyen yivine yerlestirin.

12. Kaplinin [233] vidalarini sikin.
13. Enkoder kablosunu kablo rakoruna [269] gegirin.
14. Kablo rakorunu [269] koruma kapaginin [361] veya harici fanin girintisine gegirin.

15. Koruma kapagini [361] veya gerekirse harici fani monte edin.

Motor Vida Sikma momenti
Nm
EDRN250 — 280 Kaplin [233] vidasI 3,3Nm
EDRN250 — 280 [226] 3,3Nm
EDRN250 — 280 [232] 2,25 Nm

4.7.3 Enkoder baglanti adaptérleri XH.A

Delik mil hiz enkoderi igin enkoder baglanti adaptérleri XH1A, XH7A ve XHB8A tahrik
teslimati sirasinda énceden komple monte edilmigtir.

Enkoderi takmak igin "Motor ve fren bakimi hazirigi" (— B 158) bolimindeki adimlari
izleyin.
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Klemens kutusu

4 Mekanik kurulum

4.8 Klemens kutusu

4.8.1 Klemens kutusunun dondiiriilmesi — stkkma momentleri

Klemens kutusunu dondirmek i¢in gerekli sikma torklari asagidaki tablodan alinabilir:

Motor Vida/pim Sikma momenti
Nm
Pim M6 [115]/[1213] 3
Pim M8 6
Pim M12 15.5
Pim M16 30
EDRNG63 [113] 2
EDRN71 - 132S, 315 [113]
EDRN63 [117] 2
EDRN71 - 1328 [117] 6.5
EDRN132M/L 27.3
EDRN180 — 225 (aliminyum) 27.3
EDRN180 — 225 (gri dokim tip) 50
EDRN250 — 315 85
EDRN71 - 1328 [119] 5
EDRN132M - 225 27.3
EDNR250 — 315 54
EDRN63 — 1328 [123] 4
EDRN132M/L 11.3
EDRN180 — 225 (aliminyum) 11.3
EDRN180 — 225 (gri dokim tip) 27.3
EDRN250 — 315 o4
EDRNG63 — 132S [139] 6
EDRN132M — 225 25
EDRN80 — 225 10
EDRN250 — 315 85
EDRN71 - 315 [137]/[629])/[632] 2

50 ' istetme kilavuzu — EDRN63 - 315

31555918/TR — 11/2023



31555918/TR — 11/2023
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Klemens kutusu

4.8.2 Kafes yayi teknigi /[KCC'de gii¢ baglantili klemens kutusunun dondiiriilmesi

Asagidaki sekilde 6rnek olarak kafes yayi teknigi /KCC ile opsiyonda klemens kutusu-
nun yapisi gosterilmektedir:

45035999025947915

[111] Conta

[113]  Tasiyici rayl baglamak igin mercek baslh vida

[117] g topraklama icin alyen vida

[119] Klemens kutusu tespit vidalari + digli diskler (4'er adet)

[123] Klemens kutusu kapagi tespit vidalari + digli diskler (4'er adet)
[131] Conta

[137]  Opsiyon klemensi/redresér vidasi

[139] Topraklama igin alyen vida, dig

[b] Vida ve somunlarla klemens grubu 1
[a] Klemens grubu 2 + tespit saci

[452] Glg klemensi

[629])/ Vida

[632]

Klemens kutusunu gevirmek igin asagidaki yontemi izleyin:

1. Klemens kutusu kapaginin vidalarini [123] ¢6zin. Klemens kutusu kapagdini ¢ika-
rn.

2. Vidalari [629]/[632] s6kln.
Klemensi [b] ¢ikartin.

Klemens kutusunun tespit vidalarini [119] ¢6zin.
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Klemens kutusu

10.

11

12.
13.
14.
15.
16.

17.

Stator parcgasi, klemens kutusu alt pargasi ve klemens kutusu kapagindaki sizdir-
mazlik yazeylerini temizleyin.

[111] ve [131] contalarda hasar kontroll yapin.
Hasarli contalari degistirin.

A TEHLIKE! Hasarli kablolar nedeniyle elektrik soku. Olim veya agir yaralanma-
lar. Terminal kutusu alt pargasini/klemens plakasini takarken kablolarin sikisma-
masl, ezilmemesi veya burulmamasina dikkat edin. Kablolari hizalandirmak igin
keskin veya sivri cisimler kullanmayin.

Klemens kutusunu istediginiz pozisyona gevirin.

Contanin [111] dogru sekilde oturmasina dikkat edin.

Klemens kutusunun alt pargasini yerlestirin.

. Vidalarin [119] altina rondelalar yerlestirin ve terminal kutusu alt pargasinin vidala-

rint [119] uygun sikma momentleriyle sikin.

Yardimci klemenslerin sirasini "Ek" (— B 284) béliminde inceleyin
Klemensi [b] vidalarla [629]/[632] sabitleyin.

Contanin [131] dogru sekilde oturmasina dikkat edin.

Klemens kutusu alt pargasinin Uzerine klemens kutusu kapagini yerlestirin.

Vidalarin [123] altina rondelalari yerlestirin ve klemens kutusu kapaginin vidalarini
[123] uygun sikma momentleriyle sikin.

Kablolarin hasar gérmemesini saglamak igin, montajdan sonra bir izolasyon kont-
rold yapin, bkz. Blim "Uzun bir depolamadan sonra ilk calismalar" (— B 39).

52 istetme kilavuzu — EDRN63 - 315
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Klemens kutusu

4.8.3 Klemens plakali ve burulma koruyucu gergeveli klemens kutusu

Asagidaki sekilde burulma koruyucu gergeveli klemens kutusu igin érnek bir yapi gos-
terilmektedir:

Aliminyum veya gri dokiim tipinde baglanti pimi Gri dokiim tipinde baglanti pimi M12S
Mé/M8

[115[1213]

[629]/[632]\

[262]/[628]/[630] s

(2]
[111]

[115)/
[1213]

[117]
[119]
[123]
[131]
[140]
[1222]
[a]
[a1]
[a2]

[119] [1213]

[119]
[1222]

[139]

Baglanti pimi somunu
Conta

Set (1 burulma koruyucu cgergevesi, 1 klemens plakasi, 4 kovan, 2 vida, 2
somun)

ic topraklama igin alyen vida

Klemens kutusu tespit vidalari + emniyet halkalari (her biri 4 x)
Klemens kutusu kapag! tespit vidalari + emniyet halkalari (her biri 4 x)
Conta

Topraklama igin alyen vida, dis

Mesafe kovani

Klemens grubu 1

Opsiyon klemensi/redresor vidasi

Opsiyon klemensi yassi basli vidasi

Klemens kutusunu gevirmek i¢in asagidaki yontemi izleyin:

1. Klemens kutusu kapaginin vidalarini [123] ¢6zin. Klemens kutusu kapagdini ¢ika-

rin.

Egder mevcutsa, klemensleri [262]/[615] ¢ikartin.

Klemens kutusunun tespit vidalarini [119] ¢6zin.
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Klemens kutusu

4. Stator pargasi, klemens kutusu alt pargasi ve klemens kutusu kapagindaki sizdir-
mazlik yazeylerini temizleyin.

5. [111] ve [131] contalarda hasar kontrolU yapin.

6. Hasarl contalar degistirin.

7. Klemens plakasinin daha énceden bagl kablolarini ¢ézin.

8. Klemens plakasini burulma koruyucu cerceveyle beraber klemens kutusundan
alin.

9. A TEHLIKE! Hasarli kablolar nedeniyle elektrik soku. Olim veya agir yaralanma-
lar. Terminal kutusu alt parcasini/klemens plakasini takarken kablolarin sikisma-
masl, ezilmemesi veya burulmamasina dikkat edin. Kablolari hizalandirmak igin
keskin veya sivri cisimler kullanmayin.

Klemens kutusunu istediginiz pozisyona gevirin.

10. Contanin [111] dogru sekilde oturmasina dikkat edin.

11. Klemens kutusunun alt pargasini yerlegtirin.

12. Klemens plakasini burulma koruyucu cerceveyle beraber klemens kutusuna ben-
zer olarak dondurin.

13. Mesafe kovanlarini [1222] klemens plakasinin altina monte edin.

14. Klemens plakasini burulma koruyucu gergeveyle beraber tekrar yerlestirin. Kle-
mens plakasindaki U1, V1 ve W1 yazilari yerlestirdikten sonra yeniden kablo ¢ikis-
lari yénline bakmalidir.

15. Vidalarin [119] altina rondelalari yerlestirin ve terminal kutusu alt pargasinin vidala-
rint [119] uygun sikma momentleriyle sikin.

16. Klemensi [b] vidalarla [629]/[632] sabitleyin.

17. Cozulmus olan kablolari asagidaki tabloya gore tekrar baglayin.

Sari Beyaz Kahverengi Siyah Kirmizi Mavi
W2/T4 U2/T5 V2/T6 U1/T1 V1/T2 W1/T3

18. Baglanti pimindeki somunlari uygun sikma momentiyle sikin.

19. Contanin [131] dogru sekilde oturmasina dikkat edin.

20. Klemens kutusu alt pargasinin tzerine klemens kutusu kapagini yerlestirin.

21. Vidalarin [123] altina rondelalari yerlestirin ve klemens kutusu kapagdinin vidalarini
[123] uygun sikma momentleriyle sikin.

22. Kablolarin hasar gdrmemesini saglamak igin, montajdan sonra bir izolasyon kont-

roll yapin, bkz. Bélim "Uzun bir depolamadan sonra ilk caligmalar" (— B 39).

54 | isletme kilavuzu — EDRN63 - 315
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Klemens kutusu

4.8.4 EDR..250 — 315, EDRN250 — 315 motorlarinda burulma koruyucu ¢ercgeveli ve gergevesiz

klemens kutusu

Asagidaki sekilde klemens kutusu igin érnek bir yapi gosteriimektedir:

Gri dokiim tipinde yanlis baglama korumasi ger- Gri dokiim tipinde yanlis baglama korumasi ger-
ceveli baglanti pimi M12S cevesiz baglanti pimi M16

[629]/[632]
[262]/[628)/[630] —,

[2]
[111]
[117]
[119]
[123]
[131]
[140]
[1222]
[a]
[a1]
[b]
[b1]

~_1137]

Baglanti pimi somunu

Conta

ic topraklama igin alyen vida

Klemens kutusu tespit civatalar + emniyet halkalari (her biri 4 x)
Klemens kutusu kapag! tespit civatalari + emniyet halkalari (her biri 4 x)
Conta

Topraklama igin alyen vida, dig

Mesafe kovani

Klemens grubu 1

Opsiyon klemensi/redresor vidasi

Klemens grubu

Opsiyon klemensi vidasi

Klemens kutusunu gevirmek i¢in asagidaki yontemi izleyin:

1. Klemens kutusu kapaginin vidalarini [123] ¢6zin. Klemens kutusu kapagdini ¢ika-

rin.

2. Eger mevcutsa, klemensleri [262]/[615] ¢ikartin.

3. Klemens kutusunun tespit vidalarini [119] ¢6zin.
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Klemens kutusu

4. Stator pargasi, klemens kutusu alt pargasi ve klemens kutusu kapagindaki sizdir-
mazlik yazeylerini temizleyin.

5. [111] ve [131] contalarda hasar kontrolU yapin.

6. Hasarl contalar degistirin.

7. Klemens plakasinin daha énceden bagl kablolarini ¢ézin.

8. A\ TEHLIKE! Hasarli kablolar nedeniyle elektrik soku. Olim veya agir yaralanma-
lar. Terminal kutusu alt parcasini/klemens plakasini takarken kablolarin sikisma-
masi, ezilmemesi veya burulmamasina dikkat edin. Kablolari hizalandirmak igin
keskin veya sivri cisimler kullanmayin.

Klemens kutusunu istediginiz pozisyona gevirin.

9. Contanin [111] dogru sekilde oturmasina dikkat edin.

10. Klemens kutusunun alt pargasini yerlestirin.

11. Vidalarin [119] altina rondelalari yerlestirin ve terminal kutusu alt par¢asinin vidala-
rint [119] uygun sikma momentleriyle sikin.

12. Klemensi [b] vidalarla [629]/[632] sabitleyin.

13. Cozulmus olan kablolari asagidaki tabloya goére tekrar baglayin.

Sari Beyaz Kahverengi Siyah Kirmizi Mavi
W2/T4 U2/T5 V2/T6 u1/m V1/T2 WA1/T3

14. Baglanti pimindeki somunlari uygun sikma momentiyle sikin.

15. Contanin [131] dogru sekilde oturmasina dikkat edin.

16. Klemens kutusu alt pargasinin tGzerine klemens kutusu kapagini yerlestirin.

17. Vidalarin [123] altina rondelalari yerlestirin ve klemens kutusu kapaginin vidalarini
[123] uygun sikma momentleriyle sikin.

18. Kablolarin hasar gérmemesini saglamak icin, montajdan sonra bir izolasyon kont-

rold yapin, bkz. Blim "Uzun bir depolamadan sonra ilk calismalar" (— B 39).

56 | istetme kilavuzu — EDRN63 - 315
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4.9 Boyama

SEW-EURODRIVE rediktorleri IEC 60079-0 kosullarini yerine getiren, elektrostatik
yuklenmeye karsi korunmus bir boya ile teslim eder.

A UYARI

Yanlis boyama nedeniyle elektrostatik yluklenme ve kivilcim olusumu ile patlama
tehlikesi.

Patlama nedeniyle can kaybi veya agir yaralanmalar.

* Motoru yeniden boyarsaniz, elektrostatik yiklenmeyi énlemek icin IEC 60079-0
tarafindan talep edilen kosullari dikkate aliniz.

Isletme kilavuzu - EDRN63-315 = 57/
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Motor ayaklarinin sonradan donatiimasi veya tadilati

410 Motor ayaklarinin sonradan donatiimasi veya tadilati

4101 EDR..250 - 315, EDRN225 - 315 motorlari

Asagidaki sekilde opsiyon /F.A (sonradan donatilabilen ayaklar) ile bir motor gdsteril-
mektedir.

[1457]

18014406536422539
[16] Stator [1457] Disli pim
[90] Ayak - isaretli ylizeylerden boyanin temizlen-
mesi

v' Ayak vidalama yiizeylerinin vida yuvalar digli pimlerle [1457] kapatilmistir. Ayak-
lardaki [90] temas yUzeyleri ve stator [16] boyalidir.

1. Temas yuzeylerini segerken asagidaki grafigi dikkate alin. Burada olasi klemens
kutusu konumlari, sonradan donatilabilen motor ayaklarina gére gdsterilmistir.

0° 270° 180°

2. Digli pimleri [1457], ayaklarin vidalarinin [94] takilacagi vida diglerinden sokun.
= Boyut 225 — 280: 8 disli pim
= Boyut 315: 12 digli pim

58 ' istetme kilavuzu — EDRN63 - 315
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. Ayaklarin vidalanacagi statorun [16] temas ylUzeylerindeki boyayi temizleyin.

= Boyut 225 — 280: Baglantili 8 ylzey
= Boyut 315: Baglantili 12 ylizey

Boya cikartildiktan sonra temas ylizeylerine ince bir tabaka korozyon 6nleyici mad-
de surun.

5. Ayaklarin [90] temas ylzeylerindeki boyayi temizleyin.

Boya ¢ikartildiktan sonra temas ylzeylerine ince bir tabaka korozyon dnleyici mad-
de surin.

. Ayaklari [90] vidalarla [94] ve rondelalarla [93] motora monte edin. Vidalar mikro

kapsullidir. Bu sebepten dolayi ¢cok ¢abuk vidalanmali ve sikilmalidir.

. Ayaklar [90] vidalandiktan sonra, ayirma derzine boya veya korozyon &nleyici

madde surun.
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Motor ayaklarinin sonradan donatiimasi veya tadilati

Motor ayaklarinin pozisyonunu degistirme

9007206996709387

[16] Stator [93] Rondela
[90] Ayak [94] Vida

Motor ayaklari baska bir pozisyona degistirilirken asagidaki noktalar dikkate alinmali-
dir:

» Vidalar [94] sOkuldikten sonra vida diglerini hasar vb. bakimindan kontrol edin.

« Eski mikro kapsull ¢ikarin.

+ Vidalarin [94] vida diglerini temizleyin.

* Vidalamadan énce vidalarin [94] vida diglerine tekrar yuksek dayanimli bir dis em-
niyeti sarun.

* Yeni montaj konumundan ¢ikartilan digli pimler eski montaj konumunun deliklerin-
de yeniden kullanilabilir. Disli pimleri [1457] statordaki [16] agik vida yuvalarina vi-
daladiktan sonra, gerekirse statorun ¢iplak kanat ylzeylerine boya veya korozyon
Onleyici madde surln.

* Motor ayaklarinin pozisyonu degistirildiginde boyasiz ylzeylere korozyon onleyici
madde uygulayin.

60 | istetme kilavuzu — EDRNG3 — 315
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411 Opsiyonlar

4111 /HR, /HF manuel fren agma

Manuel fren agma /HR, /HF opsiyonu bazi fren boylari icin fabrika tarafindan én kuru-
lumlu ve ayarhdir. Tahrikte fabrika ¢ikish olarak bir manuel fren agma bulunmuyorsa
ve bunu sonradan takmak isterseniz, litfen "/HR, /HF manuel fren agmanin sonradan
takilmasi" (— B 220) bélumudndeki talimatlara uyun.

IHF maniiel fren agma kolunu etkinlestirme ve ¢6zme

A UYARI

Etkinlestirilen manuel fren agmadan dolayi frenin eksik fonksiyonu.
Olim veya agir yaralanmalar.

« Isletme esnasinda havalandirmayi énlemek igin, devreye almadan énce manuel
kolun sdkulmus veya istenmedik bir sekilde kullaniimasina kargi emniyete alin-
mis oldugundan emin olun.

/HF (tespit edilebilir manlel fren agma) opsiyonu ile BE.. freni bir digli pim ve ayirma
kolu ile suirekli mekanik olarak havalandirilabilir.

Montaj esnasinda fabrika tarafindan digli pim, disariya ¢gikmayacagi ve fren etkisinin
azalmayacag! kadar iceri takilmistir. Digli pim kendinden emniyetli tiptedir. Béylece
otomatik olarak igeriye girmesi veya dismesi dnlenmis olur.

BEO3 freninde disli pimi grometlerin yardimiyla stator pervazlari arasinda tutulur.

Fren BEO3 ile /HF manuel fren agma kolunu etkinlestirme
Asagidaki islemleri yapin:
1. Disli pimi, ayirma kolunda bosluk kalmayacak kadar igeri vidalayin.

2. Freni manuel olarak havalandirmak icin disli pimi, bir yarim ila tam tur kadar daha
igeri gevirin.

Fren BEO5 — BE122 ile /HF manuel fren agcma kolunu etkinlestirme
Asagidaki islemleri yapin:
1. Digli pimi, ayirma kolunda bosluk kalmayacak kadar igeri vidalayin.

2. Freni manuel olarak havalandirmak igin digli pimi, bir ceyrek ila yarim tur kadar da-
ha igeri gevirin.

Fren BEOS3 ile /HF manuel fren agma kolunu ¢ézme
Asagidaki islemleri yapin:
1. Digli pimi tamamen digten ¢ikarin.

2. Digli pimi her iki gromet yardimiyla stator kanatciklari arasinda sabitleyin.

Fren BE05 — BE122 ile /HF manuel fren agma kolunu ¢6zme
Asagdidaki islemleri yapin:

1. Digli pimi, manuel fren agma kolundaki uzunlamasina bosluk yeniden tamamen
olusana kadar disariya déndurin bkz. bélim "/HR, /HF manuel fren agma kolunun
sonradan takilmasi".
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Mekanik kurulum

Opsiyonlar

/HR manuel fren agma kolunu etkinlestirme ve ¢6zme

A UYARI

Etkinlestirilen manuel fren agmadan dolayi frenin eksik fonksiyonu.
Oliim veya agir yaralanmalar.

+ Isletme esnasinda havalandirmayi énlemek icin, devreye almadan énce manuel
kolun sdkulmus veya istenmedik bir sekilde kullaniimasina kargi emniyete alin-
mis oldugundan emin olun.

/HR manuel fren agma opsiyonu ile BE.. freni bir ayirma kolu ve manuel kol kombinas-
yonuyla kisa slreligine mekanik olarak havalandirilabilir. Model, otomatik olarak geri
sigrayacak bicimde bir yay mekanizmasiyla dizenlenmistir.

Montaj sirasinda fan kapagi igerisindeki mekanizma, fabrika tarafindan énceden ayar-
lanmaktadir. Ayrica stator gévdesine sabitlenen manuel kol da birlikte teslim edilmek-
tedir.

/HR manuel fren agma kolunu etkinlestirme

Asagdidaki islemleri yapin:
1. Manuel kolu stator gévdesinden c¢ikarin.
2. Manuel kolun vida digini, ayirma kolunun digine tam olarak vidalayin.

3. Freni havalandirmak i¢cin manuel kolu, klemens kutusunun aksi yoninde gekin.
Dogru galistirma yonu, fan kapagindaki veya fan muhafazasi agikliginin kilitteme
mekanizmasindaki yon okuyla gosterilmektedir.

/HR manuel fren agcma kolunu ¢é6zme

e

BILGI

Havalandirma islemi normal gii¢ uygulamasiyla mimkin, tahrikte hasari dnlemek icin
asir gug kullanmaktan kaginin.

Asagdidaki islemleri yapin:
1. Kolu calistiriimis vaziyette birakin. Kol kendiliginden geriye sigrar ve fren kapanir.

2. Manuel kolu sokiin ve muhafaza edin. Boyutlari 63 — 280 olan motorlarda el ma-
nivelasi teslimata dahil gromet veya kiskaglarin yardimiyla stator gévdesine sabit-
lenebilir.

411.2 2. mil ucu ile opsiyonel kapak

2. mil ucu /2W opsiyonlu motorlari SEW-EURODRIVE, yerlestiriimis ve tagima emni-
yetli mil kamasi ile teslim etmektedir. Bu tagsima emniyeti, isletim icin uygun degildir.

A UYARI

Doénen mil ucu veya montaj pargalari.
Oluim veya agir yaralanmalar.
» Motoru sadece 2. mil ucu Gizerine monte edilmis koruyucu kapak ile ¢ahistirin.

B2 | isletme kilavuzu — EDRNG3 — 315
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Mekanik kurulum 4
Opsiyonlar

A UYARI

Mil kamasi milinden disariya atilan glvensiz mil kamasi.
Etrafta ugusan pargalardan dolayi 6lim veya agir yaralanmalar.

* Motoru yalnizca muisteriye ait ¢ikis elemani (6rn. bir rediiktor) takilmis oldugunda
veya mil kamasinin uygun bir emniyeti ile igletin.

A UYARI

Emniyetsiz mil kamasindan dolayi kivilcim olusumu.
Patlama nedeniyle can kaybi veya agdir yaralanmalar.

* Motoru yalnizca musteriye ait ¢ikis elemani (6rn. bir rediktér) takilmis oldugunda
veya mil kamasinin uygun bir emniyeti ile isletin.

BILGI

Musteriye ait koruyucu kapak monte edilirken veya secilirken EN 60079-0 tarafindan
istenen darbelere dayaniklilik kosuluna uyulmalidir.

Standart olarak 2. mil ucunun kapag! birlikte teslim edilmemektedir. Kapak EDRNG3 —
280 motorlarinda opsiyonel olarak siparis edilebilir. Opsiyonel bir kapak seg¢ilmedigin-
de, temas korunmasini saglama almak i¢in masteri tarafindan bir koruyucu kapak te-
min edilmelidir.

Opsiyonel kapak boyutlari asagidaki sekilde goOsteriimektedir: EDR..250 - 280,
EDRNG63 — 132S, EDRN250 — 280 motorlari igin standart olup, EDRN132M — 225 mo-
torlari icin opsiyoneldir.

, [361]
()
L1
- EA=
Ll Y
. . \\ 5
. \\ i
f\ \ [4]
[34]
LeBs ) | X -
18014402029073931
[4] Mil kamasi yivi
[34] Sac vidasi
[361] Koruma kapagi
LB/LBS Motorun/frenli motorun uzunlugu

1) Olgiler igin bkz. "AC motorlar" katalogu
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Opsiyonlar

Opsiyonel kapak olgiileri

Motorlar DA EA L1 X
EDRN.. mm mm mm mm
EDRNG63 11 23 2 78
EDRNG63 /BE

EDRN71 11 23 2 91.5
EDRN71 /BE 88
EDRN80 14 30 2 95.5
EDRN80 /BE 94.5
EDRN90 14 30 2 88.5
EDRN90 /BE 81
EDRN100 14 30 2 87.5
EDRN100 /BE 81
EDRN112 - 132S 19 40 3.5 125
EDRN112 - 132S /BE 120.5
EDRN132M/L 28 60 4 193
EDRN132M/L /BE 187
EDRN160 — 180 38 80 4 233
EDRN160 — 180 /BE 236
EDRN200 - 225 48 110 5 230
EDRN200 - 225 /BE 246
EDRN250 - 280 55 110 3 243.5
EDRN250 — 280 /BE

B4 | istetme kilavuzu — EDRNG3 — 315
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Genel uyarilar

5 Elektrik tesisati
51 Genel uyarilar

A UYARI

Hatali kurulum sebebiyle elektrik garpmasi.
Oliim veya agir yaralanmalar.

* Motorun anahtarlanmasi igin IEC 60947-4-1'e uygun AC-3 kategorisi ag-kapa
kontaklari kullaniimahdir.

» Frekans gevirici ile galisan motorlarda, frekans geviricisinin igletme kilavuzundaki
kablolama talimatlari dikkate alinmalidir.

5.2 Ek talimatlar

Elektrikli tesisatlar kurulurken genel olarak gecerli tim elektriksel algak gerilim dona-
nimlari montaj talimatlari (6rn. DIN IEC 60364, DIN EN 50110) g6z 6nlinde bulundu-
rulmahdir.

5.3 Devre semalari ve baglanti planlarinin kullaniimasi

Motor, motorla birlikte verilen baglanti devre semalarina gére baglanmalidir. Gegerli
semalari Ucretsiz olarak SEW-EURODRIVE’dan temin edebilirsiniz.

BILGI

Baglanti devre semasi eksikse, motor baglanmamali ve devreye alinmamalidir.

e
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Elektrik tesisati
Kablo girigleri

54 Kablo girigleri

Klemens kutularinda EN 50262’ye gére metrik disli yuvalari veya ANSI B1.20.1-1983’e
goére NPT digli yuvalari bulunmaktadir. Teslimat durumunda tim delikler patlama koru-
mali tapalarla kapatiimistir.

Kablonun dogru olarak iceriye sokulabilmesi i¢in, kablo rakorlarindaki tapalar kablo
blukilme oOnleyicilerle dedistirilmelidir. Bu bukilme &nleyiciler ilgili patlama korumal
bdlge icin onaylanmis olmalidir. Kablo rakoru kullanilan kablonun dis ¢apina uygun
olarak segilmelidir. Kablo giriginin sikma momenti igin isletme/montaj kilavuzuna veya
kablo rakorlarinin AB numune kontrolu belgesine bakin. Kablo giriginin IP koruma sini-
fi en az motorun IP koruma sinifina uygun olmak zorundadir.

Sadece baslari mevcut diiz gémme yuvalara uyan baglanti rakorlari kullanin.
Duz gémme yuvalar ve ilgili vida boylari asagidaki tablodan alinabilir:

Diiz gémme yuva mm 19 24 30 35 45 56 64 75

Rakor

M12 M16 M20 M25 M32 M40 M50 M63

Kullaniimayan kablo girisleri montajdan sonra bir tapa ile kapatiimalidir (koruma sinifi-
nin gegerli olabilmesi icin). Bir tapa degistirildiginde yeni tapa da patlama korumali ol-
maldir.

5.5 Es potansiyel baglanti

IEC 60079-14’e gbre bir es potansiyel baglanti gereklidir. Bu baglanti igin klemens ku-
tusunun disinda bir 2. toprak vidasi mevcuttur. "Topraklamanin duzeltimesi (EMU),
HF topraklama" (— B 70) bolimuindeki bilgileri dikkate alin.

5.6 Kablolama talimatlari

Montaj yaparken Bolim 2 ve 5'de verilen emniyet talimatlari dikkate alinmalidir.

5.6.1 Fren kontrol sistemlerinin olusturdugu parazitten korunma

Fren kontrollerinde bir ariza olugsmasini énlemek igin, fren besleme kablolari diger ek-
ranlanmamis darbeli akimli gi¢ kablolarindan ayri olarak serilmelidir. Darbeli akimli
guc¢ kablolari 6zellikle:

* Frekans ve servo donusturicilerin, yumusak kalkis ve fren ¢ikis kablolar
* Fren direncleri vb. besleme kablolari

Sebekeden igletilen motorlarda ve dogrultucu ve AC tarafindan kapatmalarda fren red-
resodru ve harici kontaktdr arasindaki baglanti, ayri bir gli¢c kablosuyla motor besleme-
sinden ayri olarak uygulanmalidir.

5.6.2 Motor koruma donanimlarinin olusturdugu parazitlerden korunma

SEW-EURODRIVE motor koruma dizenlerinin olusturdugu parazitlerden korunmak

icin:

« ayrica ekranlanmis besleme kablolari darbeli gli¢ kablolari ile ayni kablo i¢cinde yer
alabilir.

+ ekranlanmamis besleme kablolari darbeli gi¢ kablolari ile ayni kablo icinde yer
alamaz.
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Frekans dondstuirict ile kullanildiginda alinacak 6nlemler

Frekans donusturicu ile kullanildiginda alinacak 6nlemler

Frekans gevirici ile calisan motorlarda, frekans cevirici Ureticisinin kablolama talimatla-
ri dikkate alinmalidir. "Calisma sekilleri ve sinir degerleri" (— B 106) bolimlne ayrica
frekans geviricinin isletme kilavuzuna mutlaka dikkat edin.

Bir sebeke baglantisinda bir tahrik Gnitesinin, AC veya DC 10 mA'den fazla bir toprak

kacag! akimi varsa, koruyucu iletken sistemi icin asagidaki noktalardan biri veya birka-

¢l yerine getirilmelidir:

« Koruyucu iletkenin kesiti tim uzunlugu boyunca bakirda en az 10 mm? veya alu-
minyumda 16 mm? olmalidir.

« Koruyucu iletkenin kesiti bakirda 10 mm? veya alliminyumda 16 mm?®den daha az
oldugu vyerlerde, koruyucu iletkenin bakirda 10 mm? veya aliminyumda
16 mm?*den daha az olmayan bir kesit sahip oldugu noktaya kadar en az ayni kesit
ile 2. bir koruyucu iletken 6ngdrilmelidir.

Tahrik Gnitesinin bu 2. koruyucu iletken i¢in ayri bir baglanti yeri ile donatiimasi ge-
rekebilir.
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Klemens kutusundaki dis topraklama, NF topraklama

5.8 Klemens kutusundaki dig topraklama, NF topraklama

ic koruyucu iletken baglantisina ek olarak klemens kutusunun disina bir NF toprakla-
ma baglanabilir. Bu topraklama standart olarak takili degildir.

NF topraklama fabrikada tamamen 6nceden monte edilmis olarak siparis edilebilir.
DR..71 — 132, DRN71 — 132S, DR2..71 — 80 motorlarda bunun icin fren baglantilari
icin dizenlenmis bir aliiminyum veya gri dokme demir klemens kutusu gereklidir.
DR..160 — 225, DRN132M — 225 motorlarda bu secenek tim klemens kutulari ile kom-
bine edilebilir.

Bu opsiyon "HF topraklama" ile kombine edilebilir.

Motor EDRN63

32631576971

[11  Stator gévdesindeki dokme deligin kullaniimasi

[21  Tirtill rondela

[8] Rondela ISO 7093

[4] Kendiliginden dis acan vida DIN 7500 M x 16, sikma momenti 5 Nm

EDRN71 - 132S motorlar

<>

9007207279069579
[1] Klemens kutusundaki NF topraklama

B8 | istetme kilavuzu — EDRNG3 — 315
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Klemens kutusundaki dis topraklama, NF topraklama

EDRN132M - 225 motorlari

(1]

8026938379

Klemens kutusundaki NF topraklama

isletme kilavuzu - EDRN63 - 315 (59
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Topraklamanin diizeltiimesi (EMU), HF topraklama

5.9 Topraklamanin duzeltilmesi (EMU), HF topraklama

fde

Yuksek frekanslarda daha iyi disik empedansli bir topraklama igin korozyon 6nleyicili
baglanti elemanlari ile asagidaki baglantilar dnerilmektedir.

HF topraklama standart olarak montajli degildir.

HF topraklama opsiyonu klemens kutusundaki NF topraklama ile kombine edilebilir.
HF topraklamaya ek olarak NF topraklama da saglanacak ise, iletken ayni yere yerles-
tirilebilir.

HF topraklama opsiyonunun siparig olanaklari:

» fabrika tarafindan komple monteli

» Musteri tarafindan montaj igin "Topraklama klemensi" seti olarak, par¢a numaralari
icin bkz. asagidaki tablo.

Motorlar "Topraklama klemensi" seti par¢ca
numarasi

EDRNG63 21014817

EDRN71
EDRN80

EDRN90
EDRN100LS

21015988

EDRN100L — 132S

EDRN132M — 225 13633945
Aldminyum klemens kutusu

BILGI
2 veya daha fazla toprak bandi kullanildiginda, bu bantlar daha uzun bir vida ile tespit

edilmelidir. Verilen sikistirma torku degerleri t < 3 mm kalinligindaki bantlar i¢in ge-
cerlidir.
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Topraklamanin diizeltiimesi (EMU), HF topraklama

5.9.1 HF (+NF) topraklamali EDRN63 motorlari

22297406859
[1] Stator govdesindeki dokme deli- [4]  Toprak bandi (teslimat igerigine dahil
gin kullaniimasi degildir)
[21  Tirtilli rondela [6] Kendiliginden dis acan vida DIN 7500

M5 x 16, stkma momenti 5 Nm
[3] Rondela ISO 7093

5.9.2 HF (+NF) topraklamali EDRN71 — 80 motorlar

8026768011

[1] Stator govdesindeki dokme deligin [4] Toprak bandi (teslimat igcerigine dahil
kullaniimasi degildir)

[21 Tirtilli rondela [5] Kendiliginden dis acan vida DIN 7500

M6 x 16, sikma momenti 10 Nm
[3] Rondela ISO 7093
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Topraklamanin diizeltiimesi (EMU), HF topraklama

5.9.3 HF (+NF) topraklamali EDRN90 motorlari

8026773131

[1] Stator govdesindeki dokme deligin [4] Toprak bandi (teslimat icerigine dahil
kullaniimasi degildir)

[2] Tirtilli rondela [5] Kendiliginden dis acan vida DIN 7500

M6 x 16, sikma momenti 10 Nm
[3] Rondela ISO 7093

5.9.4 HF (+NF) topraklamali EDRN100LS motorlari

[3]

[4]

[3]

P
18014402064551947
[1] Stator govdesindeki dokme deligin [4] Toprak bandi (teslimat igerigine dahil
kullaniimasi degildir)
[21 Tirtilli rondela [5] Kendiliginden dis acan vida DIN 7500
[3] Rondela ISO 7093 M6 x 16, sikkma momenti 10 Nm

[ 7 | isletme kilavuzu — EDRN63 - 315
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Topraklamanin diizeltiimesi (EMU), HF topraklama

HF (+NF) topraklamali EDRN100L — 132S motorlar

18014402064551947
[11 Tasima halkalari igin vida yuvasinin[4]  Toprak bandi (teslimat igerigine dahil
kullaniimasi degildir)
[2] Tirtill rondela DIN 6798 [5] Alyen vida ISO 4017 M8 x 18, sikma

momenti 10 Nm
[3] Rondela ISO 7089/ISO 7090

HF (+NF) topraklamali EDRN132M - 315 motorlar

18014402076409099

[11 Klemens kutusundaki vida yuvasinin kullaniimasi
[2] Tirtilli rondela DIN 6798
[3] Rondela ISO 7089/ISO 7090
[4] Toprak bandi (teslimat igerigine dahil degildir)
[5] - Alyen vida ISO 4017 M8 x 18 (EDRN132M - 225 motorlarin aliiminyum kle-
mens kutularinda), sikkma momenti 10 Nm
+ Alyen vida ISO 4017 M10 x 25 (EDRN132M - 225 motorlarin gri ddkme demir
klemens kutularinda), sikma momenti 10 Nm
* Alyen vida ISO 4017 M12 x 30 (EDRN250 — 315 motorlarinin klemens kutusu),
stkma momenti 15.5 Nm

Gri dokdm klemens kutulu EDRN 132M — 225 motorlari igin topraklama, tahrik Unitesi
teslim edildiginde daima dnceden monte edilmis olarak gelir.

isletme kilavuzu — EDRN63 - 315 | [ 3
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Anahtarlamada dikkat edilecek noktalar

5.10 Anahtarlamada dikkat edilecek noktalar

Motorlar anahtarlamada kullanilacak ise, uygun bir koruyucu devre ile anahtarlama ci-
hazindaki olasi arizalar 6nlenmelidir. EN 60204 Direktifi (Makinelerin Elektrik Donani-
mi) sayisal veya programlanabilir mantik kontrol cihazlarinin korunmasi igin, motor
sargilarinin yahtilmasini istemektedir. SEW-EURODRIVE genelde anahtarlama islem-
leri arizaya sebep oldugundan, anahtarlama cihazlarinda koruyucu devre éngorilme-
sini 6nermektedir.
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isletmedeki ortam kosullar

511 isletmedeki ortam kosullari

5.11.1 Ortam sicakhgi

Etiketinde aksi belirtiimedigi takdirde, =20 °C ile +40 °C arasindaki sicaklik araligina
uyulmasi saglanmaldir.

Daha yuksek veya dusuk ortam sicakliklarina uygun olan motorlarin tip etiketlerinde
Ozel bir isaret bulunmaktadir.

Motorlar +40 °C (maks. +60 °C) lzerindeki ortam sicakliklarinda kullanilacak ise, kul-
lanilan kablolar ve kablo rakorlari = 90 °C sicakliklara gore segilmelidir.

Sicakliklar =20 °C (maks. —40 °C) altinda ise, yogusmayi 6nleyen bir isitici kullaniima-
hdir. Ayrica, kablolar ve rakorlar da bu sicakliklara uygun olmaldir.

5.11.2 Yerlesim yliksekligine bagh motor giicii

Asagidaki diyagramda motor gicliniin yerlesim yuksekligine bagh olarak hangi f,; kat-
sayis| kadar azaltiimasi gerektidi gosterilmektedir.

Grafik sadece kategori 3 i¢in gegerlidir. Kategori 2/EPL .b ve EPL .c'de maksimum
montaj yuksekligi 1000 mm'dir.

1

0.8

0.6

0.4

0.2

0 1000 2000 3000 4000 5000 6000
H[m]
28193055115

Hesaplama formala: Py = f, x Py
Ayarlanacak olan akim degeri asagidaki gibi hesaplanir: I, = f,; x I
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isletmedeki ortam kosullari

5.11.3 Zararh igsinimlar

Motorlar zararli 1ginimlara (6rnegin iyonize edici 1siInim) maruz birakilmamalidir. Bu
konuda gerektiginde SEW-EURODRIVE ile gorusebilirsiniz.

5.11.4 Zaral gazlar, buharlar ve tozlar

Patlama korumali motorlar amacina uygun olarak kullanildiklarinda patlayici gazlari,
buharlari veya tozlari atesleyemezler. Buna ragmen, isletme emniyetini asagida veri-
len sekillerde tehlikeye atacak gaz, buhar veya toz etkisine maruz birakilmamalidir,
orn.

+ Korozyon
+ Koruyucu kaplamay tahrip ederek
* Sizdirmazlik malzemesine zarar vererek vb.

Conta se¢imi

Motor gevresel yiklerin ylksek oldugu, érnegin ylksek ozon degerleri, ortamlarda kul-
lanilirsa, motorlar istege goére ylksek kaliteli contalarla donatilabilir. Contalarin ylksek
cevresel  yuklere  dayaniklihgi konusunda  kusku  duyuluyorsa, [Utfen
SEW-EURODRIVE'a daniginiz.
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Tip 2G(-b), 2D(-b), 2GD(-b), 3G(-c), 3D(-c) ve 3Gd(-c) motorlari

512 Tip 2G(-b), 2D(-b), 2GD(-b), 3G(-c), 3D(-c) ve 3Gd(-c) motorlari

Motorlar EDRN.. hibrid karigsimlarin mevcudiyetinde kullaniimamalidir. Hibrid karigim-
lar, havanin ve yanabilir maddelerin farkl fiziksel durumlardaki karigimlaridir.

Patlama korumali SEW-EURODRIVE EDRN.. motorlari asagidaki kullanim bdlgeleri

icin tasarlanmistir:

Motorun katalog

Koruma tipi/Koru-

Kullanim

adi ma seviyesi

12G(-b) eb Bolge 1 veya 2'de kullanilabilir

/2D(-b) tb Bolge 21 veya bolge 22'de kullanilabilir

/2GD(-b) eb, tb Bolge 1 veya 2, ayrica bolge 21 veya 22'de kullanilabilir
13G(-c) ec Bolge 2'de kullanilabilir

/13D(-c) tc Bolge 22'de kullanilabilir

/3GD(-c) ec, tc Bolge 2 veya 22'de kullanilabilir

5.12.1  Sicaklik siniflari
3G(-c) ve 3GD (-c) tipi motorlarin sicaklik sinifi igin etikete veya ekteki uygunluk beya-

3G(-c) ve 3GD(-c)

2G(-b) ve 2GD(-b)

nina bakiniz.

2G(-b) ve 2GD(-b) tipi motorlarin sicaklik siniflari etiket (izerinde veya her motorun ya-

ninda bulunan numune kontroll belgesinde verilmigtir.

5.12.2 Yiizey sicakliklan

3D(-c) ve 3GD(-c)

2D(-b) ve 2GD(-b)

3D(-c) ve 3GD(-c) tipi motorlarin ylzey sicakhidi icin etikete veya ekteki uygunluk be-

yanina bakiniz.

2D(-b) ve 2GD (-b) tipi motorun ylzey sicakhdi igin litfen etikete veya her motorun ya-
ninda bulunan numune kontrol belgesine bakiniz.
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5.12.3 izin verilmeyen yiiksek yiizey sicakhgina karsi koruma

Sadece motor koruma salteri ile koruma saglanmasi

IEC 60947’ye gbre motor koruma salterleri olan S1 isaretli motorlar monte edilmeden
Once, asagidaki noktalara dikkat edilmelidir:

* Tip 2G(-b) ve 2GD(-b)'de: Etikette verilen calistirma akimi orani 1./l icin motor ko-
ruma salterinin yanit sliresi, motorun isinma suresi t:'"den daha kisa olmalidir.

« Bir faz devre disi kaldiginda motor koruma salteri tim kutuplardan kapatiimalidir.

* Motor koruma salteri bir ruhsat kurulusu tarafindan onaylanmis olmali ve patlama
korumasi icin ilgili isareti tasimalidir.

* Motor koruma salteri, etikete uygun motor nominal akimina gére ayarlanmis olma-
hdir. Tip 2G(-b), 2D(-b) ve 2GD(-b)'de izin verilen nominal motor akimi ayrica nu-
mune kontrolU belgesinde de belirtilir.

Sadece pozitif sicaklik katsayili termistor (/TF) ile koruma

Pozitif sicaklik katsayili termistor ile donatiimis olan S1, S4-50 % isaretli motorlar: Po-
zitif sicaklik katsayil termistor uygun bir cihazla degerlendiriimelidir. Bu konu ile ilgili
montaj talimatlarina uyulmalidir.

A UYARI

Termistorlerin tahrip olmasi ve bunun sonucunda motorun uygunsuz isinmasi nede-
niyle patlama tehlikesi.

Patlamadan dolayi yaralanma ve can kaybi.
» 30V degerinden buyuk gerilimler uygulamayin.

Pozitif sicaklik katsayil termistorler DIN VDE V 0898-1-401'e uygundur.
Kontrol direnci dlgimu (6lgme aleti U < 2.5V veya | < 1 mA):
* Normal 6lgme degerleri: 20 — 500 Q, termik direng > 4000 Q

isletme giivenligi sadlayan bir izolasyon ve 1sil denetim icin pozitif sicaklik katsayil
termistor (/TF) gereklidir.

Sicaklik denetiminin degerlendirme islevi termistor dlgme devresi ile etkinlestiriimis ol-
mali ve sicaklik yiksek ise, devreye girmelidir.

BILGI

PTC termistoru sicaklik sensérl /TF kablolar arasinda en az 200 mm mesafe olacak
sekilde guc¢ kablolarindan ayr olarak serin. Diger kablolarla birlikte dégenmesine sa-
dece PTC termistor /TF kablosu veya gug kablosu ekranlanmig ise izin verilmektedir.

fde

Motor koruma salteri ve ayrica PTC direnci ile koruma

Sadece motor koruma salteri ile koruma kisminda belirtilen kosullar burada da gecerli-
dir. Pozitif sicaklik katsayili termistorler (/TF) Gzerinden koruma sadece ek bir koruyu-
cu 6nlemdir ve patlayici ortam kosullarina gére ruhsat alinmasi igin énemli degildir.

78 | isletme kilavuzu — EDRN63 — 315

31555918/TR — 11/2023



Elektrik tesisati 5

EDRN motorlarinda kablo ve hat giriglerine genel bakis

5.13 EDRN motorlarinda kablo ve hat giriglerine genel bakig

EDRN 63 71 80 90 100 112/132S
@16 +0.5/-0 X - - - - -
220 +0.5/-0 X - - - - -
M12x1.5 6H - X X X X X
M16x1.5 6H - X X X X X
Dis boyutu/delik M20x1.5 6H - X X X X X
ve tolerans bilgisi M25x1.5 6H _ X X X X X
M32x1.5 6H — X X X X X
M50x1.5 6H - X X X X X
NPT 1/2" - X X X X X
NPT 3/4" - X X X X X
GD-AL X X X X X X
Mahfaza malzemesi
EN-GJL - X X X X X
Conta - O-ring / salmastra
S.I'Z?IITP?ZHK yuzeyindeki R, ym maks 63 maks 30
purazltlik
GD-AlL'de ° 6
mm
Cidar kalinligi
EN-GJL'de B 8
mm
Dik acilihk mm <0,2 <0,1
Topraklama baglantilari - 1 iceride ve 1 disarida
EDRN 132M/L 160 180 200 225 250 315
M12x1.5 6H X X X X X - -
M16x1.5 6H X X X X X X X
M20x1.5 6H X X X X X - -
M25x1.5 6H X X X X X - X
M32x1.5 6H X X X - - - -
M40x1.5 6H X X X X X - X
Dis boyutu/delik M50x1.5 6H X X X X X - -
ve tolerans bilgisi
M63x1.5 6H - - - X X X X
NPT 1/2" X X X X X X -
NPT 3/4" X - - - - - -
NPT 1 1/4" X X X X X - -
NPT 1 1/2" X X X X X - -
NPT 2 1/2" - - - - - X -

31555918/TR — 11/2023
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EDRN 132M/L | 160 180 200 225 250 315
GD-AL X X X X X - -
Mahfaza malzemesi
EN-GJL X X X X X X X
Conta - O-ring / salmastra
S_|_29|rr_r_1§zllk yuzeyindeki R, um maks 30
purazltluk
GD-AL'de 75 -
mm
Cidar kalinhgi :
EN-GJL'de 7 75
mm
Dik acilihk mm <01
Topraklama baglantilari — 1 iceride ve 1 disarida
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5.14

5.14.1

Motor baglantisi icin montaj uyarilari

A UYARI

Elektrik tesisati 5

Motor baglantisi igin montaj uyarilari

Klemens kutusundaki kirlenmeler nedeniyle patlama tehlikesi.

Oluim veya agir yaralanmalar.

+ Klemens kutusunu ve gerekli olmayan kablo giris kanallarini toz ve su gegirmez

sekilde kapatin.

» Klemens kutusundan mevcut yabanci cisimleri, kiri ve nemi temizleyin.

BILGI

jde

EURODRIVE’dan temin edebilirsiniz.

Gegerli baglanti semasi mutlaka dikkate alinmalidir! Bu dokiiman eksikse, motor
baglanmamali veya devreye alinmamalidir. Gegerli semalar (cretsiz olarak SEW-

Motor baglanirken asagidaki noktalar dikkate alinmalidir:

Devre semal

Kablo kesitini kontrol edin.

Klemens koprisini diizgln yerlestirin, bkz. Bolim "Motorun klemens plakasi lize-
rinden baglanmas!" (— B 83) ve "Motorun klemens sirasi Gzerinden baglanma-

si" (— B 88).

Baglantilarin ve koruyucu iletkenin vidalarini sikin.

Kablo izolasyonundaki hasarlari dnlemek icin baglanti kablolarinin agikta bulunma-

sini saglayin.

Hava bosluklarina uyun, bkz. "Elektrik baglantisi" bolima.

Klemens kutusundaki sargi baglantilarini kontrol edin ve gerektiginde sikin.

Motoru birlikte gelen bagdlanti semasina gére baglayin.

Tel uglarinin disari sarkmasini énleyin.

Motoru, zorunlu dénme yéniinde baglayin.

ari

Asagida verilen baglanti semalari, motor siparis numarasi belirtilerek (bkz. Bélim "Tip
etiketi" (— B 21)) SEW-EURODRIVE’dan talep edilebilir:

Motorlar Kutup sayi- | Baglant ti- ilgili baglanti semasi
slI pi (isim / numara)
XX = versiyonun yer tutucu-
su
EDRNG63 4 JAWIPN A13: 68404xx17

EDRN71 — EDRN315

C13: 68184xx08

R13: 68001xx06

isletme kilavuzu — EDRN6G3 — 315 8 1



5 Elektrik tesisati

Motor baglantisi igin montaj uyarilari

5.14.2 Baglanti tiirleri

Boyuta ve elektriksel uygulamasina gére motorlar gesitli tiplerde teslim edilmekte ve

baglanmaktadir.

Asagidaki tabloda verilen baglanti seklini dikkate alin:

Motorlar

Baglant

EDRNG63

Kafes yayl klemens Uizerinden motor baglantisi (Sira
klemens)

EDRN71 - 132S

U <500V vel <17 Aicin: Kafes yayl klemens Uze-
rinden motor baglantisi

U > 500V veya | > 17 A igin: Klemens plakasi tzerin-
den motor baglantisi

EDRN132M - 315

Klemens plakasi Gizerinden motor baglantisi

82  isletme kilavuzu — EDRN63 — 315
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Motorun klemens plakasi izerinden baglanmasi

5.15 Motorun klemens plakasi tizerinden baglanmasi

5.15.1 Yiksek yuk akimlarinda ¢ift tarafli besleme

Yuksek yik akimlarinda EDRN250 — 315 motorlari igin ¢ift tarafli bir besleme gergek-
lestiriimelidir. Bu husus, asagidaki degerleri asan ylk akimlarinda gecerlidir:

+ M12:213 A
+ M16: 280 A

A baglantida klemens koépriilerinin diizeni

EDRN250 — 315 motorlar
(cift tarafli besleme):

9007199734852747
[11 Klemens koprust [4] Klemens plakasi
[2] Baglanti pimi [6] Bolumlere ayriimis baglanti kablolu musteri
[3] Flans somunu tarafindaki baglanti
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5.15.2 Klemens plakasi lizerinden baglanti tipleri
Elektriksel uygulamasina gére motorlar gesitli tiplerde teslim edilmekte ve baglanmak-
tadir. Klemens kopruleri, baglanti semasina gére dizenlenmeli ve sikica vidalanmali-
dir. Asagidaki tablolarda verilen sikma torklarini dikkate alin:
EDRN71 — 132S motorlar
Baglanti pi- | Alti kdse somu- Miisteri Tip Baglanti tiirii Baglanti detay par- PE baglanti pimi Tip
mi nun sikma mo- baglantisi calarinin teslimat
o menti Kesiti kapsami o
M6 3,0 Nm <6 mm? 1 Halka tipi kablo Torbada M5 4
pabucu/ birlikte verilmistir
som tel
M6 3,0 Nm < 35 mm? 1 Halka tipi kablo pa- M5 2
bucu
EDRN132M/L motorlari
Baglanti pi- | Alti kose somu- | Miisteri bag- Tip Baglanti tiiru Baglanti detay par- |PE baglanti pimi Tip
mi nun sitkma mo- lantisi calarinin teslimat
o menti Kesiti kapsami o
M6 3,0 Nm <6 mm? 1 Halka tipi kablo pa- Torbada M8 2
bucu/som tel birlikte verilmistir
M6 3,0 Nm <35 mm? 1 Halka tipi kablo M8 2
pabucu
M8 6,0 Nm <70 mm? 1 Halka tipi kablo pa- M10 2
bucu
EDRN160 — 225 motorlar
Baglanti pi- | Alti kose somu- | Miisteri bag- Tip Baglant turu Baglanti detay par- | PE baglanti pi- Tip
mi nun stkma mo- lantisi calarinin teslimat mi
o menti Kesiti kapsami o
M6 3,0 Nm <6 mm? 1 Halka tipi kablo pa- Torbada M8 2
bucu/som tel birlikte verilmistir
M8 6,0 Nm <70 mm? 1 Halka tipi kablo pa- M8 2
bucu
M12 15,5 Nm 35 mm?-95 1 Halka tipi kablo pa- Hazir montajli M12 2
mm? bucu
EDRN250 — 315 motorlar
Baglanti pi- | Alti kose somu- | Miisteri bag- Tip Baglanti tiirii Teslimat icerigi PE baglanti pi- Tip
mi nun sikma mo- lantisi mi
2 AR Kesiti 2
M12 15,5 Nm 35 mm?-95 1 Halka tipi kablo pa- Hazir montajh M12 2
mm? bucu
M16 30 Nm 35 mm? 3 Halka tipi kablo pa- Torbada M12 2
bucu birlikte verilmigtir

Belirtilen tipler S1 ¢alismasinda, katalogdaki ifadelere gore standart gerilimler ve stan-
dart frekanslar icin gegerlidir. Farkli tipler bagka baglantilara érnegin farkli baglanti pi-

mi ¢aplarina ve/veya farkh bir teslimat igerigine sahip olabilir.

A UYARI

Yanlis boru kablo pabuglari nedeniyle patlama tehlikesi.

Olim veya agir yaralanmalar.

izin verilen minimum hava mesafelerinin altinda kalinabilecegi icin, DIN 46235'e
gore olan boru tipi kablo pabuglari kullanmayiniz.

DIN 46234 ve DIN 46237'ye gore boru tipi kablo pabugclari kullanin.
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Musteri baglantisi igin miimkin olan 2 olanak asagidaki sekilde gdsterilmektedir:

Halka tipi kablo pabuglu musteri baglanti-
Sl

[10] 9]
9007203244266635

Som tel ile mugteri baglantisi:

[10] [0
18014401143876491
[1]1 Althk disk [6b] U seklinde bukilmus som tel ile sargi
baglantisi

[21 Tirtilli rondela [71  Tirtilh rondela
[3] Halka tipi kablo pabuclu [8] Ust somun

sargl baglantisi
[4] Altsomun [9] Baglanti pimi
[5] Tirtilli rondela [10] Hava mesafelerinin emniyete alinma-
[6a] Ornegin DIN 46237 veya sl i¢in yanhs baglama korumasi ger-

DIN 46234’e gore halka tipi kablo cevesi (M16 baglanti piminde yok)

pabuclu sargi baglantisi
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Tip 2
PE baglantisi asagidaki sekilde gosteriimektedir:
11
~ | ]
R “ 2]
&é [3]
B
i
| = ‘ [4
[6]
18014401330284043
[11  Alti kdse basli somun [4]  Trtilh rondela
[2] Rondela [56] Saplama
[3] Kablo pabuglu PE iletkeni [6] Klemens kutusu
Tip 3
9007199454382091
[11 DIN 46237 veya DIN 46234’e gére [5] Klemens kdprisu
halka kablo pabuglu harici baglanti
[21 Baglanti pimi [6] Alt somun
[3] Ustsomun [7]1 Halka tipi kablo pabuclu sargi baglanti-
sl
[4]  Althk disk [8] Tirtillh rondela
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Tip 4

(5]

[2]

(2]

18014399649088651

[11  Klemens kutusu [4] Yaylirondela
[21  Sikma kelepcesi [6] Alti kbse bash civata
[3] PE iletkeni
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5.16  Motorun klemens sirasi Uizerinden baglanmasi

5.16.1  Seri klemensli A13 devre semasina gore
1. Motoru ekteki devre semasina gore baglayin.
2. Maksimum kablo kesitini kontrol edin.
= 2.5 mm?sert
= 2.5 mm? esnek
= 1.5 mm? esnek, damar sonlandirma kovanli

3. Soyma uzunlugu 8 — 9 mm olmalidir.
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5.16.2 /KCC seri klemensli C13 devre semasina gore
1. Motoru ekteki devre semasina gore baglayin.
2. Maksimum kablo kesitini kontrol edin.
= 4 mm? sert
= 4 mm? esnek
= 2.5 mm? esnek, damar sonlandirma kovanli
Klemens kutusundaki sargi baglantilarini kontrol edin ve gerektiginde sikin.

Soyma uzunlugu 10 — 12 mm olmalidir.

A baglantida klemens kopriilerinin diizeni

18014399506064139

A baglantida klemens koépriilerinin diizeni

18014399506066059
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5.17 Frenin baglanmasi

BE.. frenleri dogru gerilimle calisir ve elektriksel olarak havalandirilir. Frenin devreye
girmesi, besleme geriliminin kesilmesi ile mekanik olarak gerceklesir.

A UYARI

Hatali kontrol veya baglanti sebebiyle frenin gecikmeli uygulamasi veya istemsiz
agllmasi.

Ornegin disen kaldirma diizeni sebebiyle 6lim veya agdir yaralanmalar.

« lgili meslek kuruluslarinin faz kaybi emniyeti ve buna bagh devre degisiklikleri ile
ilgili gecerli talimatlari dikkate alinmaldir.

» Freni birlikte gelen devre semasina goére baglayin.

» Acil kapatma durumunda fren kontrollntn besleme gerilimini her zaman tim ku-
tuplardan kesin.

+ Sadece yeterli temas dayanikliigi ile uygun kontaktorleri kullanin
(IEC 60947-4-1/IEC 60947-5-1'e goére kullanim kategorisi, bkz. Bolim "Frenin
besleme gerilimi" (— B 93)).

» Kontaktorlerin seciminde uygulanacak enduktif yliki ve freni devreye alirken yik-
sek akim yukdnu dikkate alin.

5.17.1  Fren kontroliiniin baglanmasi

Fren, koruma baglantili fren kontrolli Uzerinden beslenmektedir. Kategori 3D(-c)'de
motorun klemens kutusunda veya elektrik panosunda monteli olabilir. Kontrol 3G(-c),
3GD(-c) kategorilerinde elektrik panosunda bulunmalidir. E§er motor fren kontroli igin
elektrik panosunda hazirlanmissa, frenin giris hatlari motorun klemens kutusunda bir
klemens grubu Uzerinde dizenlenmigtir.

Fren kontrolindeki baglanti klemensi olarak genellikle vidali klemensler kullanilir. Kle-
mens grubu kafes yay tekniginde uygulanmistir.

Baglanabilir kablo kesitleri 2.5 mm? ile sinirlhidir. Eger uygulamaya bagl olarak daha
blylk kablo kesitleri kullaniyorsaniz, ayrica ara klemensler de kullanmalisiniz.

Motorun toprak hattina fren baglantisi icten mevcuttur. Fren i¢in ayrica baglanti gerekli
degildir.
A UYARI

Hatali kontrol veya baglanti sebebiyle frenin gecikmeli uygulamasi veya istemsiz
acilmasi.

Ornegin diisen kaldirma diizeni sebebiyle 8liim veya agir yaralanmalar.
» Freni baglarken bu dokiimandaki bilgilere uyun.

* Fren kontroll, besleme gerilimi tlrd ve modeli ve asiri gerilim ve kisa devreye
karsi koruma ile ilgili ek bilgi gerekli olursa tesis Ureticisi veya SEW-EURODRIVE
ile temasa gegin.
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5.17.2 izin verilen fren kontrolleri

fde

BILGI

Asagidaki bilgiler, -20 °C - +40 °C ortam sicakhdinda kullanilacak bigimde tasarlan-
mis ve 130 (B) veya 155 (F) termik siniflarda dizenlenmis motorlar ile ilgilidir. Moto-
run opsiyon igerigine bagl olarak sapmalar olabilir.

Munferit durumda her zaman ilave olarak siparis onayindaki ve motorun tzerindeki
bilgilere uyun.

Fren modele bagli olarak alternatif gerilimli (AC) veya dogru gerilimli (DC) igletime g6-
re tasarlanmistir. Bunun icin ya motorun klemens kutusuna (kategori 3D(-c)) ya da
elektrik panosuna (kategori 3G(-c), 3GD(-c)) monteli olan bir SEW-EURODRIVE fren
kontrolU kullanilir.

BEO3 — 2 frenleri ise, dogru gerilim (DC) ile de SEW-EURODRIVE fren kontroll olma-
dan calistirilabilir. Bunun i¢in motorun tip etiketindeki bilgilere dikkat edin. Bu durumda
klemens kutusundaki klemens grubuna uygun bir agiri gerilim korumasi varistorler yar-
dimiyla takilmis olmalidir. Varistdrler motorun teslimat igerigine dahil degildir.

Asagidaki fren kontrol tiirlerine izin verilmemektedir:

» Alternatif gerilim (AC) ile ve SEW-EURODRIVE fren kontrolii olmadan BEO3 — 122
frenleri ile isletim.

* Dogru gerilim (DC) ile ve SEW-EURODRIVE fren kontroli olmadan BE5 — 122
frenleri ile isletim.

» Baska ureticilerin fren kontrolleri ile isletim.

SEW-EURODRIVE fren kontrollerine ve teknik bilgilerine ait genel bakisi "Fren kontro-
0" (— B 238) béliminde bulabilirsiniz.

A UYARI

Oliim veya agir yaralanmalar
Yavaslama mesafesinin etkisi ve beklenmeyen sekilde uzamasi.
» Her freni 6zel fren kontroli ile ¢alistirin.

» Katalogdaki projelendirme bilgilerine uyun ve SEW-EURODRIVE ile gorisin.
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5.17.3 Opsiyonel DC ve AC tarafindan kapatma

AC gerilimi ile isletilen frenler i¢in baglanti sirasinda tesis Ureticisi tarafindan 6ngoéra-
len kapatma turtinin dizgin gergeklestiriimesine dikkat edilmelidir. Prensip olarak
asagidaki farklh tarler mevcuttur:

* Normal uygulama suresi ile sadece AC tarafindan kapatma (AC kapatma)

+ Kisaltiimig uygulama suresi ile dogru ve alternatif akim tarafindan kapatma (AC/
DC kapatma)

Kapatmanin dogru tiru ilgili kablolama ile saglanmak zorundadir. SEW-EURODRIVE
firmasinin belirli fren kontrolleri dogru ve alternatif akim tarafindan kapatmayi entegre
kontaktor rdleler (6rn. BMP1.5) veya montajli kontaktér roleler (6rn. kategori 3D'de
BSR veya BUR) ile gerceklestirir.

Birlikte teslim edilen devre semalarinda kapatma tura bir piktogram ile belirtilmigtir.

A UYARI

Hatali kapatma sebebiyle frenin gecikmeli uygulamasi veya istemsiz aciimasi.

Ornegin diisen kaldirma diizeni veya uzayan artgi calisma sebebiyle dlim veya agir
yaralanmalar.

* Projelendirmede istenen ayirma tiru ve 6zellikle beklenen yavaslama mesafesi-
nin etkileri dikkate alinmahdir.

» Kaldirma dizenlerinde ve kaldirma dizeni benzeri uygulamalarda sadece daha
hizli dogru ve alternatif akim tarafindan kapatma fonksiyonlari kullanin.

» Uygulamada bir kaldirma dlzeni benzeri uygulama olup olmamasi yéninde te-
reddit varsa SEW-EURODRIVE ile temasa gegin.

» Devreye almada uygulamanin tiriinden bagimsiz olarak projelenen ayirma tiru-
nin (AC veya AC-DC) dogru gergeklestiriimesini saglayin.
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Frenin besleme gerilimi

fde

Frenin besleme gerilimi esas olarak motorun etiket bilgilerine uygun olmalidir. Bunun
icin bu amagla 6ngérilen bir fren kontroll Gzerinden iletilmelidir.

Etiket Gzerindeki tolerans bilgisi nominal dederin veya baglanti araliginin ortalama de-
gerinin % +/-5'i kadardir. Siparise bagh sapmalara dikkat edin.

Uygun boyutlu kablo kesitleri ve gerilim kaynaklari kullanarak besleme gerilimindeki
yeterli stabilite saglanmalidir. Calistirma islemi sirasinda besleme geriliminin nominal
degerin < % 90'Ina gore ¢okmemesini saglayin. Bunun nedeni daha yuksek bir kalkis
akimi olabilir, bkz. Bélim "isletme akimlar" (— 2 228).

Dogrudan sebekede isletilen (yani frekans gevirici veya yumusak kalkis cihazlari olma-
dan) klemens kutusundaki fren kontrolu ile 3D kategorisinden tek hizli tahrik Gnitelerin-
de frenin besleme gerilimi motorun klemens plakasindan da alinabilir. Bu esnada asa-
gidaki kisitlamalara uyulmalidir:

* Frenin anma geriliminde ya fren gerilimi ya da motorun iletken gerilimi uyumlu ol-
malidir (etiket ve motor anahtarlama tirtne dikkat edin).

+ Kaldirma diizenlerinde veya kaldirma diizenine benzer uygulamalarda fren kontro-
[0 BSR.., dogru ve alternatif akim tarafindan kapatmanin gercgeklestiriimesi igin kul-
laniimalidir.

» Fren kontroli BMP3.1 (BE60 — 122) ile kombinasyonlarda klemens plakasi tzerin-
den gerilim beslemesine izin veriimemistir.

BILGI

Degisken hizli motorlarda ve yumusak c¢alistiricilar ve yumusak kalkis cihazlari ile is-
letilen motorlarda, fren geriliminin motor klemens panosundan alinmasina genel ola-
rak izin verilemez, ¢linkii bu konumda sabit bir gerilim mevcut degildir.

5
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5.17.5 Anahtarlama diizenekleri

Frenin ¢alistirimasinda ylksek akim yUkl (enduktif yik) sebebiyle frenin devreye alin-
masi i¢in her halikarda uygun kontaktérler veya anahtarlama kontaklari kullanilarak
frenin dizgln ¢alismasi saglanmalidir.

Freni devreye almak icin fren tirine ve modeline bagl anahtarlama kontaklari agsagi-
daki kullanim kategorisine uygun olmalidir:

» Alternatif gerilimli (AC) isletimde besleme gerilimi i¢in anahtarlama kontaklari:
IEC 60947-4-1 uyarinca AC-3 ve IEC 60947-5-1 uyarinca AC-15.

* Dogru gerilimli (DC) isletimde besleme gerilimi igin anahtarlama kontaklari: Terci-
hen IEC 60947-4-1 uyarinca AC-3 veya DC-3, alternatif olarak IEC 60947-5-1 uya-
rinca DC-13 kullanim kategorisine gbre kontaklara da izin verilmektedir.

* Opsiyonel dogru akim tarafindan ayirma igin anahtarlama kontaklar:
IEC 60947-4-1’e gore AC-3.

Bunun icin ayrica birlikte teslim edilen devre semasinin bilgilerine de uyun.
Yari iletken réle kullanimina izin verilmemektedir.

5.17.6 islevsel kontrol girisli fren kontrolleri

BMK., BMKB. ve BMV. serilerinin opsiyonel fren kontrolleri, besleme gerilimine ek ola-
rak, frenlerin drn. bir PLC tarafindan baglanabildigi bir DC 24 V sinyali i¢in bir kontrol
girigini de sunar.

Guvenlik teknigi baglaminda "islevsel olarak guvenli" olmayan iglevsel giris s6z konu-
sudur.

Bu cihazlarda prensibe bagli olarak, kumanda geriliminin kapali olmasina ragmen fre-
nin istenmeden acgik kalmasina yol agan hata durumlarinin olusabilecegini dikkate ali-
niz.

Kontrol gerilimi kapali olmasina ragmen frenin acik kalmasini dnlemek icin asagidaki
sekilde hareket edin:

v Iglevsel glivenlik icin emniyetli bir fren kontrolli kullanin, érn. bir giivenli fren modii-
U BST.

1. Kaldirma duzenleri ve bu dizenlere benzer uygulamalarda her zaman besleme ve
kumanda gerilimlerini birlikte ve tim kutuplardan kapatin.

2. A UYARI
Fren kontroliiniin algilanmayan hatali ¢galismasi nedeniyle frenin istenmeden agik
kalmasi. Ornegin diisen kaldirma diizeni veya uzayan bosta calisma sebebiyle
olim veya agir yaralanma. Kumanda girisli bir arizanin uygun, ek ariza teshis 6n-
lemleriyle, érnedin fren akiminin izlenmesiyle tespit edilebildiginden emin olun.

3. Kontrol girisinin kullaniimasiyla ilgili sorulariniz oldugunda SEW-EURODRIVE ile
gorusun.
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Asin gerilim ve kisa devre hasarlarina karsi gilivence

Asiri gerilim (6rn. kisa devre sebebiyle) sebebiyle hasarlara karsi koruma saglamak
icin besleme hatlarinin uygun boyutlu sigortalari temin edilmelidir.

Bunun icin katalogdaki projelendirme bilgilerine uyun ve SEW-EURODRIVE ile goru-
sun.
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5.18 Enkoder baglanmasi
5.18.1 Eklenti enkoderlere genel bakis
Artimsal enkoderlerin baglanmasi ile ilgili bilgileri litfen devre semalarinda inceleyiniz:
Enko- Motorlar Enkoder ti- | Montaj tipi Besleme Sinyal Devre se-
der pi DCV masi
EK8S EDRN71 - 315 Artimsal Mil ortalanmis 7-30 1 Vg sin/cos 63083078
EK8C EDRN71 - 315 Artimsal Mil ortalanmis 45-30 HTL/TTL (RS-422)| 63181649
EK8R EDRN71 - 315 Artimsal Mil ortalanmis 7-30 TTL (RS-422) 63181649
AK8W | EDRN71-315 | Mutlak de- | Mil ortalanmig 7-30 1 Vgg sin/cos + 63147378
ger RS-485
AK8H EDRN71 -315 | Mutlak de- | Mil ortalanmis 7-12 sin/cos + 63293706
ger HIPERFACE®
AK8Y EDRN71 -315 | Mutlak de- | Mil ortalanmis 7-30 1 Vgs sin/cos + 63120291
ger ssl
EV8S EDRN71 — 280 Artimsal Flans merkezli 7-30 1 Vg sin/cos 63083078
EV8C EDRN71 - 280 Artimsal Flans merkezli 45-30 HTL/TTL 63181649
(RS-422)
EV8R EDRN71 — 280 Artimsal Flans merkezli 7-30 TTL (RS-422) 63181649
AV8W EDRN71 — 280 Mutlak de- | Flang merkezli 7-30 1 Vgs sin/cos + 63147378
ger RS-485
AV8H EDRN71 -315 | Mutlak de- | Mil ortalanmis 7-12 sin/cos + 63293706
ger HIPERFACE®
AV8Y EDRN71 —-280 | Mutlak de- | Flans merkezli 7-30 1 Vgg sin/cos + 63120291
ger SSi
ES7S |EDRN80OM -132S| Artimsal Mil ortalanmig 7-30 1 Vss sin/cos 68180xx08
ES7R |EDRN8OM —132S| Artimsal Mil ortalanmis 7-30 TTL (RS422) 68179xx08
ES7C |EDRN8OM —132S| Artimsal Mil ortalanmis 4,75 -30 HTL/TTL 68179xx08
(RS422)
AS7W |EDRN8OM — 132S| Mutlak de- | Mil ortalanmis 7-30 1 Vss sin/cos 68181xx08
ger +RS485
AS7Y |EDRN8OM —132S| Mutlak de- | Mil ortalanmis 7-30 1 Vss sin/cos + | 68182xx07
ger SSi
EG7S |EDRN132M —-280| Artimsal Mil ortalanmis 7-30 1 Vss sin/cos 68180xx08
EG7R | EDRN132M -280| Artimsal Mil ortalanmis 7-30 TTL (RS422) 68179xx08
EG7C |EDRN132M -280| Artimsal Mil ortalanmis 4,75 -30 HTL/TTL 68179xx08
(RS422)
AG7W | EDRN132M - 280 | Mutlak de- | Mil ortalanmis 7-30 1 Vss sin/cos 68181xx08
ger +RS485
AG7Y | EDRN132M — 280 | Mutlak de- | Mil ortalanmis 7-30 1 Vss sin/cos + | 68182xx07
ger ssl
EH7C EDRN315 Artimsal Mil ortalanmig 10-30 HTL 08511xx08
EH7R EDRN315 Artimsal Mil ortalanmis 10 - 30 TTL (RS422) 08511xx08
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Enko- Motorlar Enkoder ti- | Montaj tipi Besleme Sinyal Devre se-
der pi DCV masi
EH7S EDRN315 Artimsal Mil ortalanmig 10-30 1 Vss sin/cos 08511xx08
EH7T EDRN315 Artimsal Mil ortalanmis 5(x % 5) TTL (RS422) 08511xx08
AH7Y EDRN315 Artimsal Mil ortalanmis 9-30 TTL+SSI (RS422) | 08259xx07
EV7C | EDRN80OM - 280 Artimsal Flang merkezli 4,75 -30 HTL/TTL 68179xx08
(RS-422)
EV7R | EDRN8OM - 280 Artimsal Flang merkezli 7-30 TTL (RS422) 68179xx08
EV7S | EDRN8OM - 280 Artimsal Flans merkezli 7-30 1 Vss sin/cos 68180xx08
AV7W | EDRN8OM — 280 | Mutlak de- | Flans merkezli 7-30 1 Vss sin/cos 68181xx08
ger (RS485)
AV7Y | EDRN8OM — 280 | Mutlak de- | Flans merkezli 7-30 1 Vss sin/cos + | 68182xx08
ger ssl

31555918/TR — 11/2023
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5.18.2 Montaj uyarilari

Enkoder .K8., .V8.

Kablo gegisleri igin sadece asagidaki noktalari yerine getiren kablo ve kablo rakorlarini
kullanabilirsiniz:

+ Klemens aralidi kullanilan kabloya uygundur.

» Enkoder baglantisinin IP koruma sinifi ve kullanma sicakhidi araligi en az enkode-
rin IP koruma sinifi ve kullanma sicakhdi araligiyla ayni olmaldir.

Farkli gapta kablo kullanirsaniz, birlikte verilen kablo rakorunu uygun bir kablo rakoru
ile degistirmelisiniz.
Enkoder modeline gbre kablo rakorunda aranan asagidaki gereklilikleri dikkate alin:

Enkoder Sikistirma araligi mm Sikma momenti Nm
.K8., .v8. 5-95 2
SW17 ile .S7., V7., .GT7. 5-9 3
SwW20 ile .S7., V7., .G7. 5-10 3

1) SEW-EURODRIVE kablolari igin 8.5 — 9 mm bir ¢apla, 5 iletken gifti, ekranli, PU kilifli. Farkli kablolar ve-
ya asiri titregim altindaki isletim igin uyarlanmig sikma momentleri kullaniimaldir.

Hazir migteri kablolu baglanti kapag icin talimatlar:

+ M23 fisini sadece patlamaya karsi korumali bélgenin disinda veya patlama koruma
gerekliliklerini kargilayan bir cihazda baglayin.

» Sub-D fisini sadece patlamaya karsi korumali bélgenin disinda veya patlama koru-
ma gerekliliklerini kargilayan bir cihazda baglayin.

* Cekme zincirli bir kablolama kullandiginizda, minimum ortam sicakligi -20 °C civa-
rindadir.

5.18.3 .8K./.V8. enkoderin baglanmasi

1. Baglanti kapaginin [619] vidalarini s6kin ve baglanti kapagini [619] ¢ikartin.

2. Devre semasinin yardimiyla enkoderi baglayin. Baglanti kapadinda [1164] seri
baglanti klemensine baglarken 8 mm'lik soyma uzunlugunu da dikkate alin.

3. A UYARI! Kirlilik nedeniyle patlama tehlikesi. Olim ve agdir yaralanmalar. Baglanti
kapagini [619] takmadan &énce, baglanti yerinde toz ve nem olmadigindan emin
olun. Mevcut olan kirlilikleri baglanti yerinden bertaraf edin.

Baglanti kapagini [619] baglanti adapt6ri [1164] Ustline takin.

4. Vidalan [E] baglanti kapagdindaki [619] deliklerden baglanti adaptdrindeki [1164]
deliklerin icine vidalayin.

= Vidalar [E] orta sertlikte dis emniyeti ile emniyete alin. Sikma momenti 2.5 Nm.
Kablo rakorunu sikin. Sikma momenti i¢in bkz. énceki tablo.
IEC 60079-14 uyarinca gerilmeyi nleyin. Sinyal kablolari hasar gdrmemelidir.

5.18.4 Uzatma milli enkoder/takma mil enkoderi .S7./.V7./.G7. baglanmasi

1. Koruma kapagini [361] veya gerekirse harici fani [170] sokdn.
2. Baglanti kapaginin [619] vidalarini sOkiin ve baglanti kapagini [619] ¢ikartin.
3. Devre semasinin yardimiyla enkoderi baglayin.
4. Baglanti kapagini [619] vidalayin.
= Sikma momenti 2.25 Nm
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= Glvenlik enkoderinde: Sikma momenti 2.25 Nm - % 25 +% 15 (1.69 — 2.59
Nm)

Kablo rakorunu sikin. Stkma momenti 2 Nm +%15.
IEC 60079-14 uyarinca gerilmeyi nleyin. Sinyal kablolari hasar gdrmemelidir.
Koruma kapagini [361] veya gerekirse harici fani [170] monte edin.

5.18.5 Harici enkoderin baglanmasi

Harici enkoderlerde Uretici firmanin birlikte verilen igletme kilavuzunun tesisat gerekli-
liklerini dikkate alin.
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5.19 Secgenekler

Opsiyonlarin baglantisi, motor ile birlikte verilen baglanti devre semasina gére yapil-
malidir. Baglanti devre semasi eksikse, opsiyon baglanmamali ve devreye alinmama-
lidir. Gegerli semalar Ucretsiz olarak SEW-EURODRIVE’dan temin edebilirsiniz.

Asagdida belirtilen opsiyonlar, kategoriden bagimsiz olarak kullanilir, asagidaki tabloya

bakiniz:

Opsiyon Kategori 2, EPL .b Kategori 3, EPL .c
Termistor /TF X X

Sicaklik algilamasi /KY X X

Sicaklik algilamasi /PK X X

Sicaklik algilamasi /PT X X

Harici fan /VE - X

Eklenti enkoder - X
Yogusma oOnleyici isitic X X

100 | isletme kilavuzu - EDRN63 - 315

31555918/TR — 11/2023



31555918/TR — 11/2023

Elektrik tesisati 5

Secgenekler

5.19.1 Sicaklik sensorii /TF

A UYARI

Arizal termistér /TF nedeniyle motorun uygunsuz isinmasi ile patlama.
Oliim veya agir yaralanmalar.
» Termistor /TF'ye > 30 V gerilim uygulamayin.

» Termistor /TF'yi baglarken birlikte verilen devre semasina dikkat edilmelidir.

Pozitif sicaklik katsayil termistorler DIN VDE V 0898-1-401'ye uygundur.
Kontrol direnci dlgimu (6lgme aleti U < 2.5V veya | < 1 mA):
» Normal dlguim degerleri: 20 — 500 Q, termik diren¢ > 4000 Q

Termik denetim igin sicaklik sensdru kullanildiginda, sicaklik senséri devresinin iglet-
me emniyetli bir yalitimi sadlanabilmesi igin degerlendirme fonksiyonu aktif olmalidir.
Asin sicakliklarda termik bir koruma fonksiyonunun devreye girmesi sarttir.

Sicaklik sensori /TF igin bir 2. klemens kutusu mevcutsa, sicaklik sensoériniin baglan-
tis1 bunun icerisinde uygulanmalidir.

Sicaklik sensort /TF'yi baglarken mutlaka birlikte verilen devre semasina dikkat edil-
melidir.  Birlikte  bir devre semasi veriimemis ise, (cretsiz olarak
SEW-EURODRIVE'dan temin edebilirsiniz.

Asagida anma reaksiyon sicakligina (burada Ty olarak tanimlanmistir) bagh /TF ta-
nim egrisi gosterilmektedir.
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5.19.2

Sicaklik algilamasi /KY (KTY84 — 130)

DIKKAT

Sicaklik algilamasinin ¢ok fazla isinmasi, sensor izolasyonunda ve motor sargisinda

hasar yapar.

Tahrik sistemi zarar gdrebilir.

* Akim devresindeki akim maksimum 3 mA olmalidir.

» Sicakhk algilamasinin verilerinin kusursuz bir sekilde degerlendirilebilmesi igin
KTY mutlaka dogru olarak baglanmalidir.

» Baglanti sirasinda kutup diizenine uyun.

Asagidaki diyagramda 2 mA'lik bir igme akiminda ve kutuplarin dogru baglanmasi
durumundaki, motor sicakhdina baglh direng egrisi gérilmektedir.

3000
2500 //
2000 //
R[Q] 1500 //
1000
500
0
-100  -50 50 100 150 200 -250 300 350
T[°C]
1140975115
Teknik bilgiler KTY84 - 130
Baglanti Kirmizi (+)
Mavi (-)
20 - 25 °C'deki toplam direng 540 Q<R <640 Q
Kontrol akimi <3 mA
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DIKKAT
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Sicaklik sensérinin ¢ok fazla isinmasi, sensor izolasyonunda ve motor sargisinda

hasar yapar.

Tahrik sistemi zarar gdrebilir.

* Akim devresindeki akim maksimum 3 mA olmalidir.

» Sicakhk sensorinin verilerinin kusursuz bir sekilde degerlendirilebilmesi igin
Pt1000 mutlaka dogru olarak baglanmalidir.

Asagdidaki sekildeki tanim egrisi motor sicakligina bagh direng¢ egrisini gdstermektedir.

3000
2500
2000
//
RI[Q] 1500 _—
/
1000
//
500
0
-100 -50 0 50 100 150 200 250
T[°C]
17535480203
Teknik bilgiler Pt1000
Baglanti Kirmizi-siyah
Her PT1000 icin 20 — 25 °C'deki direng 1077 Q<R <1098 Q
Kontrol akimi <3 mA
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5.19.4 Sicaklik sensorii /PT (PT100)

DIKKAT

Sicaklik sensérinin ¢ok fazla isinmasi, sensor izolasyonunda ve motor sargisinda
hasar yapar.

Tahrik sistemi zarar gdrebilir.
* Akim devresindeki akim maksimum 3 mA olmalidir.

» Sicakhk algilamasi verilerinin kusursuz bir sekilde degerlendirilebilmesi igin
Pt100 mutlaka dogru olarak baglanmalidir.

Asagdidaki sekilde resmedilen tanim egrisi motor sicakhdina baglh olarak diren¢ egrisini
gOstermektedir.

5.19.5

300
250
200
//
R[Q] 150 //
/
100
/
P
50
0
-100  -50 0 50 100 150 200 250
TI°Cl
1145838347
Teknik bilgiler PT100
Baglanti Kirmizi-beyaz

Her PT100 igin 20 — 25 °C'deki direng

107.8 Q<R <109.7 Q

Kontrol akimi

<3 mA

Harici fan /VE

Motorlar opsiyonel olarak bir harici fan ile donatilabilir. Baglanti ve emniyetli isletme

icin bilgileri, /VE harici fani igin isletme ve bakim talimati boliminde inceleyebilirsiniz.
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Yogusma onleyici isitici

Patlama korumali motorlar -20 °C altinda ortam sicakliklarinda kullanilacaksa, yogus-
ma Onleyici bir isiticinin kullaniimasi zorunludur.

Yogusma beklentisi olan -20 °C'nin Uzerindeki ortam sicakliklarinda yogusma oOnleyici
Isitici istege bagli olarak kullanilabilir.

Isitma bantlarina asagida belirtilen prensibe gére kumanda edilmelidir:
» Motor kapali — Yogusma Onleyici i1sitici agik
* Motor agik — Yogusma Onleyici isitici kapali

Etikette ve birlikte verilen baglanti semasindaki izin verilen gerilim degerine dikkat
edin.
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6

6 Calisma sekilleri ve sinir degerleri
6.1 izin verilen ¢alisma sekilleri
6.1.1 Kategori 2/EPL .b'ye ait motorlar i¢gin izin verilen ¢aligma sekilleri ve korunma konsepti
Tip Tip etiketine | ilave etiket | izin verilen izin verilemez Etiketteki
gore galisma calisma sekille- Isinmaya karsi isaret
sekilleri ri koruma
S1 - Sebekede calis- | Motor koruma salteri" te zaman ve
tirma: S1 oranti I/l
2D: t¢ zaman olma-
dan
S1, S4 % 50 - Sebekede calis- | Pozitif sicaklik katsa- | t, zaman, DIN VDE
tirma: yili termistor/TF? |V 0898-1-401 uyarin-
S1, S4 % 50 ca PTC, role fonksi-
2G(-b) yonu kontrol edildi
11(2)G
2D(-b)
S1 VFC Sebekede calis- | Motor koruma salteri" te zaman ve
2GD(-b) tirma: S1 oranti 1/l
2D: t¢ zaman olma-
dan
S1 VFC Frekans cevirici | Pozitif sicaklik katsa- | ilave etiket: X isareti
isletimi yili termistor /TF? ve | ve izin verilen siirekli
frekans geviricide de- | akimlarin bilgisi fre-
vir sayisina bagl akim kansa bagli
sinir?,

1) Patlamaya karsi korumal tahriklerin korunmasi igin denetleme cihazi (6rn. 2014/34/AB direktifi).

2) Pozitif sicaklik katsayil termistor icin katalog adi "/TF" kullaniimistir. Patlamaya karsi korumali tahriklerin (6rn. 2014/34/AB direktifi)

korunmasi igin termistor denetim cihazlariyla pozitif sicaklik katsayili termistér denetimi.
3) Frekans gevirici numune testi belgesinin/IECEx Certificate of Conformity (IECEx CoC) taleplerini karsilamalidir
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Calisma sekilleri ve sinir degerleri
izin verilen calisma sekilleri

6.1.2 Kategori 3/EPL .c motorlari igin izin verilen ¢alisma sekilleri ve koruma konsepti
Tip Etiket calis- | ilave eti- | Izin verilen izin verilemez Etiketteki
ma sekilleri ket calisma sekille- Isinmaya karsi isaret
ri koruma
S1 - Sebekede galig- | Motor koruma salteri” -
tirma: S1
S1 Sebekede galig- | Pozitif sicaklik katsayili | Tanim opsiyon /TF?
tirma: Anahtar- termistor
lama calismasi, [TF?
yumusak calisti-
rici, agir kalkis
S1 VFC Sebekede galig- | Motor koruma salteri” -
tirma: S1
3G(-c) : " :
S1 VFC Sebekede cgalis- | Opsiyonel pozitif sicak- | Tanim opsiyon /TF?
3D(-c) tirma: S1 lik katsayili
3GD(-c) termistor /TF?
S1 VFC Sebekede calig- | Pozitif sicaklik katsayili | Tanim opsiyon /TF?
tirma: Anahtar- termistor /TF?
lama ¢alismasi,
yumusak calisti-
rici, agir kalkis
S1 VFC Frekans cevirici | Pozitif sicaklik katsayili | ilave etiket: izin verilen

isletmesi, grup
tahrik Unitesi
(sadece 3D)

termistor /TF?

surekli akimlarin bilgisi
frekansa bagl

1) Patlamaya karsi korumali tahriklerin korunmasi igin denetleme cihazi (6rn. 2014/34/AB direktifi).
2) Pozitif sicaklik katsayili termistor igin katalog adi /TF kullaniimistir. Patlamaya karsi korumali tahriklerin (6rn. 2014/34/AB direktifi) ko-
runmasi igin termistér denetim cihazlariyla pozitif sicaklik katsayili termistdr denetimi.

BILGI

fde

Tdm motorlar, izin verilemez 1sinmaya karsi korunmak zorundadir. Guvenli bir iglet-
me igin gereken emniyet tertibatlari da bu direktife girer ve bunun igin sertifikaya sa-
hip olmalidir.
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Caligsma sekilleri ve sinir degerleri
Sebekede calistirma

6.2 Sebekede galistirma
6.2.1 Kategori 2, EPL .b motorlar

Siirekli calisma

Motorlar sabit gli¢ (S1) ile strekli isletme icin tasarlanip isaretlenmistir. Bu ise belirli bir
ek iIsinmaya neden olmayan ve siklikla tekrarlanmayan hafif kalkislari icermektedir.

Asiri yuk korumasi, akima bagli gecikmeli bir asiri yik koruma donanimiyla giivence
altina alinmahdir.

Koruyucu donanim yalnizca motor akimini denetlemez, t- zamani igerisindeki sabit
frenlemeli motoru da denetler.

Anahtarlama galigmasi
S1, S4/% 50 ile isaretli motorlari yalnizca S1 ve S4/% 50 ¢alisma sekillerinde isletin.

S4 calisma seklinde kalkis ve yuk degisimi dikkate alinmalidir. S4 ¢alisma sekli; bagil
¢alisma stiresi (ED), motorun kiitlesel atalet momenti (J,,) ve yukin kitlesel atalet mo-
menti (J.,) ile tamamlanir. Her iki kitlesel atalet momenti motor miline iliskindir. Kitle-
sel atalet momentleri etikette not edilmistir.

Her saat i¢in yapilan maksimum anahtarlamalar, kalkis sikhdinin hesaplanmasina ait
formile gore hesaplanir.

Hesaplama igin gereken, % 50 galisma siresine iliskin olarak izin verilen yiiksiz kal-
kis sikhgi (Z,) AB numune testi belgesinde belirtilmistir.

izin veriimeyen 1sinmaya karsi koruma, yalnizca pozitif sicaklik katsayili bir termisto-
rin (/TF) degerlendirmesi Gizerinden gerceklesir.
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Calisma sekilleri ve sinir degerleri
Sebekede calistirma

6.2.2 Kategori 3, EPL .c motorlar

Siirekli galisma

Motorlar sabit glc¢ (S1) ile surekli isletme icin tasarlanip isaretlenmistir. Bu ise belirli bir
ek Isinmaya neden olmayan ve siklikla tekrarlanmayan hafif kalkiglari icermektedir.

Asiri yik korumasi, akima bagli gecikmeli bir asirn yuk koruma donanimiyla glivence
altina alinmalidir.

Anahtarlama galigmasi

Fren bilgileri

S3, S4 ve S6 calisma sekillerine atanan kalkis sikliklarinda, kalkisin yani sira, yik de-
gisimleri de dikkate alinmalidir. Bunun saglanmasi igin, izin verilen kalkis sikhgi he-
saplanir.

Her saat icin yapilan maksimum anahtarlamalar, kalkis sikhdinin hesaplanmasina ait
formile gore hesaplanir.

izin verilmeyen i1sinmaya karsi koruma, yalnizca pozitif sicaklik katsayil bir termisté-
rin (/TF) degerlendirmesi Uzerinden gergeklesir.

Sebekede galistirma sirasinda fren, kapatirken veya motorun anma hizindaki bir acil
durdurma durumunda galisir. O esnada yaplilan ig, frenleme bagina maksimum izin ve-
rilen fren isini asmamalidir. Bunun igin "BE.. freninin projelendirmesi — AC motorlar
DR.., DRN.., DR2.., EDR.., EDRN.. — Standart fren/Guvenlik freni" el kitabindaki bilgi-
leri dikkate aliniz.

izin veriimeyen 1sinmaya karsi koruma, yalnizca pozitif sicaklik katsayili bir termisto-
rin (/TF) degerlendirmesi Uzerinden gergeklesir. SEW-EURODRIVE firmasinin frenli
motorlari genellikle pozitif sicaklik katsayili termistorler (/TF) ile donatiimaktadir.
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Caligsma sekilleri ve sinir degerleri
Sebekede calistirma

6.2.3 Kalkis sikliginin hesaplanmasi

Motor icin izin verilen kalkis sikligi Z asagidaki formulle kalkis/saat olarak hesaplana-
bilir:

Z=2Zx Kx K,x K,

K,, Ky ve K; katsayilari asagidaki grafiklerden okunabilir:

Ek kitlesel atalet Kalkista karsi Statik glice ve bagil calisma suresi
momentine bagh olarak momente bagl olarak ED'ye bagl olarak

Ix*dz M %ED
Iv MH 19214808459
19214810891 19214806027
Jx Motor aksina gdre verilen tim harici kitlesel ata- M, Motorun kalkis momenti
let momentlerinin toplami
Js Volan faninin kitlesel atalet momenti Psat Kalkis sonrasi gu¢ gereksinimi (statik
gig)
Ju Motor kitlesi atalet momenti Py Motorun nominal glcl
M,  Kalkis esnasindaki karsi moment % ED  Bagil galisma suresi

Z, Uretici tarafindan tanimlanan, izin verilen yiksuz kalkis sikligidir.

Bir motorun izin verilen kalkis sikligi Z, kalkis sikhdinin hesaplanmasina ait formil ile
hesaplanir. Z, motor rotorunun kitlesel atalet momentinin saatte ka¢ kez kargi mo-
mentsiz nominal hiza kadar yukseltebilecegini gosterir.

6.2.4 Yumusak c¢aligtiricilar/yumusak kalkis cihazlar

Kategori 3, EPL .c motorlari icin yumusak kalkis cihazlarinin kullanimina, motorlar bir
termistor TF ile donatiimigsa ve IEC 60079-14'e gore sartlar yerine getirilirse izin veri-
lebilir.

Motorun sicaklik denetiminin ve dogru kalkisin etkinligini devreye alma sirasinda dog-
rulamali ve belgelendirmelisiniz. Koruyucu donanim devreye girdiginde motoru besle-
me sebekesinden ayirin.

31555918/TR — 11/2023
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6.3
6.3.1

Calisma sekilleri ve sinir degerleri
Frekans geviricilerle calistiriimasi

Frekans cgeviricilerle calistiriimasi

Frekans cevirici ile igletmede izin verilen gerilim dayanimi

j=de

Resimde gosterilen motor klemensi darbe gerilimleri gecilmiyorsa, frekans cgeviriciler
ile SEW-EURODRIVE motorlarinin galistiriimasina izin verilmektedir:

[Al

2000
1800

1600
1400 T

[1]

1200
1000
800
600
400
200
0 [B]
0 0.2 0.4 0.6 0.8 1.0 1.2 1.4

45035999280874763

[A] izin verilen darbe gerilimi U, (V)
[B] YUkselme slresi us
[1] EDRN.. motorlar igin izin verilen darbe gerilimi

BILGI

IT sebekelerinde kullanildiginda, bir hata durumunda dahi, izin verilen maksimum ilet-
ken-toprak gerilimi 1200 V asilmamalidir.

fde

BILGI

izin verilen darbe gerilimi agildiginda, sinirlayici énlemler alinmalidir. Bunun igin fre-
kans c¢eviricinin Ureticisine danigin.

jde

BILGI

Motorun izin verilen maksimum anma gerilimi frekans gevirici ile isletmede 500 V'dir.

6
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Caligsma sekilleri ve sinir degerleri
Frekans geviricilerle calistiriimasi

SEW-EURODRIVE frekans ¢eviricileri

SEW-EURODRIVE frekans ceviricileri kullanildijinda ve 500 V'a kadar sebeke geri-
limlerinde ve rejeneratifsiz igletimde motorlar igin izin verilen maksimum sinir degerle-
rine uyulur.

Motor klemenslerinde yansimalarin neden oldugu darbe gerilimi diger etkenlerin yani
sira, DC link gerilimi seviyesine ve frekans c¢evirici ile motor arasindaki kablo uzunlu-
guna baghdir.

Rejeneratif bir isletim tam olarak hari¢ tutulamadiginda, ylksek bir DC link gerilimini
onlemek icin bir fren direnci projelendirilmeli ve frekans geviricisine baglanmalidir.

Rejeneratif glic besleme (initesi

MOVIDRIVE® veya MOVIAXIS® geri besleme moduilli ve gerekli tim opsiyonlari kisit-
lamasiz olarak kullanilabilir. Sebeke geri besleme yiiksek bir DC Link (DL) gerilimini
ve bdylece izin verilen maksimum sinir degerlerin asiimasini énler.

Yabanci firma iiriinii frekans geviriciler

IT sistemi

izin verilen maksimum degerlere uyulmasi bagka firmalarin frekans ceviricileri ile
mumkin degilse, sinirlayici dnlemler alinmahdir. Bunun igin frekans ceviricinin Uretici-
sine sorun.

Bir IT sebekesinde faz ile toprak arasindaki bir izolasyon hatasina tolerans goésterilir.
Motorda kisa devre rejeneratif isletmede izin verilen maks. faz / toprak sinir degeri
1200 V'nin agilmasina sebep olabilir. Bu durumun etkin bir sekilde dnlenebilmesi igin,
frekans cevirici ile motor arasinda uygun koruyucu devreler mevcut olmalidir. Bu gibi
durumlarda frekans cgevirici ile motor arasinda tipik olarak sinus filtreleri kullaniimakta-
dir. Komponentlerin segimi ve baglanmalari ile ilgili ayrintilar icin IGtfen frekans geviri-
cinin Ureticisine daniginiz.

6.3.2 Geri besleme

MOVIDRIVE® B MDR60A ve MOVIDRIVE® MDR91B blok seklindeki geri besleme mo-
dillerinin ve bunun igin gerekli opsiyonlari kullaniimasi mimkuindir. Geri besleme
yiksek bir DC Link (DL) gerilimini ve bodylece izin verilen maksimum sinir degerlerin
asiimasini énler.
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Calisma sekilleri ve sinir degerleri
Kategori 2/EPL .b motorlarin inverter tizerinde glivenli olarak galistiriimasi

6.4 Kategori 2/EPL .b motorlarin inverter Uzerinde glivenli olarak ¢aligtiriimasi
Patlama korumali motorlarin emniyetli olarak calistirilabilmesi igin projelendirme sart-
tir. Burada dikkat edilmesi gereken noktalar:

+ Tipik uygulama durumu kosullari kontrol edilmelidir.

+ Tipik uygulama durumundan sapma varsa: Motor klemens gerilimi hesaplanmali-
dir..

» Termik tork sinir tanim egrisine uyulmalidir.

* Dinamik limit tork dederine uyulmaldir.

*  Motor sinir frekansina uyulmalidir.

» Uygun bir frekans gevirici secilmelidir.

* Rejeneratif bir isletim hari¢ tutulamadiginda, bir fren direncinin kullanimi.
+ Tekli motorlarda eksenel ve yanal motor mili yuklerini kontrol edin.

»  Maksimum reduktor giris hizina dikkat edin, bkz. etiket Uzerindeki N,

+  Maksimum reduktor ¢ikis torkuna dikkat edin, bkz. etiket Gizerindeki M,z

6.4.1 Motor klemens gerilimi
Motor klemensi geriliminin hesaplanmasi projelendirmenin en énemli bélimlerinden
biridir.
Kosullar tipik bir uygulama durumundan farkh ise; alan zayiflamasi f,. baslangicini ve

torku Mg hesaplamaniz gerekmektedir, bkz. Bolim "Ozel uygulama duru-
mu" (— B 128).

izin verilen klemens gerilimi, frekans dénistiriictiiniin kontrol yénetiminde (akis optimi-
zasyonu) ayarlanan klemens gerilimini etkileyerek asilmamalidir.

6.4.2 izin verilen maksimum tork degerleri

Termik tork limit tanim egrisi, motorun surekli olarak galistirilabilecegi, izin verilen
maksimum tork degerlerini verir.

Etkin calisma noktasi eger termik limit tanim egrisinin altinda bulunursa, degerlerin ki-
sa sureli olarak asilmasina izin verilebilir, bkz. Bélim "Tipik bir uygulama duru-
mu" (— B 124).

izin verilen maksimum dinamik limit tork degeri, kisa sireli akim siniri (% 150 Iy yoor)
Uzerinden belirlenir.

Litfen Iy woor degerini AB numune test belgesinden veya tip etiketinden aliniz.

6.4.3 izin verilen maksimum ve minimum frekanslar

Maksimum ve minimum frekanslar igin tip etiketine bakiniz. Asimlara ve dususlere izin
verilmemektedir.
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Caligsma sekilleri ve sinir degerleri
Kategori 2/EPL .b motorlarin inverter tUzerinde glivenli olarak calistiriimasi

6.4.4 2G(-b), 2D(-b) ve 2Gd(-b) tipi motorlarin motor-frekans g¢evirici atamasi
MOVITRAC® B temel ayar araligi ve zayif alan bolgesi icin kullanilabilir.

MOVIDRIVE® B sadece temel ayar arali§i igin uygundur. Yani Maksimum hiz para-
metresi alan zayiflamasi baslangici ile sinirlandiriimalidir.

Sadece AB numune test belgesi kosullarini yerine getiren frekans geviriciler kullanil-
maldir.

230/400 V'dan farkh olan motor gerilimleri kombinasyonlarini SEW-EURODRIVE ile
gOrisme sonrasinda alabilirsiniz.

BILGI

Maksimum hiz i¢in dederler, opsiyonlara ve 6nde bulunan bir rediktore bagli olarak
daha az olabilir. izin verilen degerler igin tip etiketine bakiniz.

fde
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Calisma sekilleri ve sinir degerleri
Kategori 2/EPL .b motorlarin inverter tizerinde glivenli olarak galistiriimasi

Motor gerilimi 230/400 V, 2G(-b), 2D(-b), 2GD(-b)'de .\ baglantili EDRN.. motorlar

Motorlar Py In | Mpaks Frekans cevirici giicii
kW | A |min’ kW

0.25 | 0.37 | 0.55 | 0.75 1.1 1.5 2.2 3 4 5.5 7.5 11
EDRN63MS4 0.12 | 0.41 | 3245 - - - - - - - - - - - -
EDRN63M4 0.18 | 0.56 | 3175 X - - - - - - - - - - -
EDRN71MS4 0.25 | 0.77 | 3190 X - - - - - - - - - - -
EDRN71M4 0.37 | 1.1 | 3185 o X o - - - - - - - - -
EDRN80OMK4 0.55 | 1.37 | 3390 o o X o - - - - - - - -
EDRN80M4 0.75 | 1.8 | 2856 - o o X o - - - - - - -
EDRN90S4 1.1 | 2.6 | 2881 - - o o X o - - - - - -
EDRN90L4 1.5 | 3.5 | 2897 - - - - o X 0 o - - -
EDRN100LS4 22 | 49 | 2878 - - - - - o X o o - - -
EDRN100L4 3 6.6 | 2890 - - - - - - o X o [e) - -
EDRN112M4 4 8.4 | 2884 - - - - - - - o X [¢) o -
EDRN132584 5.5 | 10.7 | 2879 - - - - - - - - o X o -
EDRN132M4 7.5 | 15.3 | 2869 - - - - - - - - - o X o
EDRN132L4 9.2 | 194 | 2887 - - - - - - - - - - o X
EDRN160M4 11 21 | 2905 - - - - - - - - - - o X
EDRN160L4 15 29 | 2912 - - - - - - - - - - - o
EDRN180L4" 175 | 31 | 2565 - - - - - - - - - - - o
Motorlar Py In | Npas Frekans gevirici giicii

kW | A |min’ kW

15 22 30 37 45 55 75 90 110 | 132 | 160 | 200 | 250
EDRN132L4 9.2 | 194 12887 | o - - - - - - - - - - - -
EDRN160M4 11 21 |2905| o - - - - - - - - - - - -
EDRN160L4 15 29 2912 | «x o - - - - - - - - - - -
EDRN180M4? 18.5 3452559 | o X o - - - - - - - - - -
EDRN180L4" 175 | 31 |2565| «x o o - - - - - - - - - -
EDRN180L4%(-b)| 22 39 12560 o X o) o - - - - - - - R
EDRN200L4" 24 | 455 (2572 | o X o o o - - - - - - - -
EDRN200L4? 30 57 | 2567 - o X o o o] - - - - - - -
EDRN225542 37 65 | 1835 - o o X o o) o - - - - - -
EDRN225M42 45 82 | 1835 - - o o X [e) o - - - - - -
EDRN250M4" 30 59 | 1838 - o X o o o - - - - - - -
EDRN250M4? 55 | 108 | 1837 - - - - o X o o o - - - -
EDRN280S4" 36 69 | 1834 - - o X o o) o - - - - - -
EDRN280S4? 75 | 129 | 1840 - - - - - o X o o o - - -
EDRN280M4" 44 84 | 1830 - - o) o X o o - - - - - -
EDRN280M4? 90 | 164 | 1833 - - - - - - o X [e) o o - -
1) sadece 2G(-b), 2GD(-b)
2) sadece 2D

X = Onerilen o =izin verilir — =izin verilmez
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Caligsma sekilleri ve sinir degerleri
Kategori 2/EPL .b motorlarin inverter tUzerinde glivenli olarak calistiriimasi

Motor gerilimi 230/400 V, 2G(-b), 2D(-b), 2GD(-b)'de A baglantili EDRN.. motorlar

Motorlar Py In | Mpaks Frekans cevirici giicii
kW | A |min? kW

0.25 | 0.37 | 0.55 | 0.75 1.1 1.5 2.2 3 4 5.5 7.5 11
EDRN63MS4 0.12 | 0.72 | 3435 X - - - - - - - - - - -
EDRN63M4 0.18 | 0.99 | 3440 X o - - - - - - - - -
EDRN71MS4 0.25 | 1.37 | 3460 o X o o - - - - - - - -
EDRN71M4 0.37 | 1.92 | 3470 - o X o o - - - - - - -
EDRN80OMK4 0.55 | 2.4 | 3505 - - o X o o - - - - - -
EDRN80M4 0.75 | 3.1 | 2923 - - - o X o o - - - - -
EDRN90S4 1.1 | 4.5 | 2945 - - - - - o X o - - - -
EDRN90L4 1.5 | 6.1 | 2948 - - - - - - o X o - - -
EDRN100LS4 22 | 8.6 |2933 - - - - - - - o X o o -
EDRN100L4 3 11.4 | 2939 - - - - - - - - o X o -
EDRN112M4 4 14.5 | 2935 - - - - - - - - - o X o
EDRN132584 5.5 | 18.7 | 2939 - - - - - - - - - - o X
EDRN132M4 7.5 | 26.5 | 2953 - - - - - - - - - - - o
EDRN132L4 9.2 | 34 |2957 - - - - - - - - - - - o
Motorlar Py In | Npaks Frekans cevirici glicii

kW A | min* kW

15 22 30 37 45 55 75 90 110 | 132 | 160 | 200 | 250
EDRN13254 55 | 18.7 |2939| o - - - - - - - - - - - -
EDRN132M4 75 [ 265 ]2953| x o - - - - - - - - - - -
EDRN132L4 9.2 | 34 |2957| o X o - - - - - - - - - -
EDRN160M4 11 37 12960 o X o o - - - - - - - - -
EDRN160L4 15 50 | 2960 - o X o o - - - - - - - -
EDRN180M42 18.5 | 60 | 2584 - o X o o o - - - - - - -
EDRN180L4" 175 | 54 | 2587 - o X o o o - - - - - - -
EDRN180L4? 22 68 | 2582 - - o X o o o - - - - -
EDRN200L4" 24 79 | 2591 - - 0 o X o) o - - - - - -
EDRN200L4? 30 | 100 | 2586 - - - o o X o o o - - - -
EDRN225S4?% 37 | 113 | 1835 - - - - o o X o o - - - -
EDRN225M42 45 | 142 | 1835 - - - - - o o X o o - - -
EDRN250M4" 30 | 102 | 1838 | - - - o o X o o o - - - -
EDRN250M42 55 | 187 | 1837 - - - - - - - o X o o - -
EDRN280S4" 36 | 120 | 1834 - - - - o o X o o - - - -
EDRN280S4% 75 | 225 | 1840 - - - - - - - o o X o o -
EDRN280M4" 44 | 145 | 1830 - - - - - o o X [e) o - - -
EDRN280M42 90 | 285 | 1833 - - - - - - - - o o X o o
EDRN31584"% | 58 | 102 | 1848 - - - o o X o o o - - - -
EDRN31584"% | 70 | 123 | 1844 - - - - o o X o o - - - -
EDRN315S42% | 110 | 191 | 1846 - - - - - - - o X o o o) -
EDRN315M4"% | 84 | 148 |1840| - - - - - o o X o o - - -
EDRN315M42-3 | 132 | 240 | 1840 - - - - - - - o o X o o o
EDRN315L4%% | 160 | 245 | 1840 - - - - - - - - o X o o o
EDRN315H4"3 | 110 | 205 | 1841 - - - - - - - o o X o o) -
EDRN315H42-3 | 200 | 360 | 1845 - - - - - - - - - - o X o
1) sadece kategori 2G(-b), 2GD(-b)
2) sadece kategori 2D(-b)
3) sadece 50 Hz tanim egrisi ile 400 V mimkin

X = Onerilen o = izin verilir — =izin verilmez
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Calisma sekilleri ve sinir degerleri
Kategori 2/EPL .b motorlarin inverter tizerinde glivenli olarak galistiriimasi

6.4.5 Givenli igletme uyarisi

Genel bilgiler

Frekans cevirici patlama tehlikesi olan atmosfer disina monte edilmelidir.

Termik motor korumasi
Termik motor korumasi agagidaki énlemler sayesinde garanti edilmektedir:

» Sargi igine yerlestirilen bir termistér (/TF) vasitasiyla sargi sicakhginin kontrol.
Termistorin kontroll, 2014/34/AB Direktifi'nin gereklerini yerine getiren ve Ex isa-
retini [1(2)GD / 11(2)G tasiyan bir degerlendirme birimi Gzerinden yapilmak zorunda-
dir.

* AB numune kontrol belgesindeki bilgilere gére motor akiminin kontrol(.
* AB numune kontrol belgesindeki bilgilere gére motor torkunun sinirlandiriimasi.

Termik motor korumasi

izin verilen sinir sicakliklarini asmamalari icin frekans gevirici ile isletme icin sadece
pozitif sicaklik katsayili direng /TF ile donatilan motorlara izin verilmektedir. Bu uygun
bir cihaz ile degerlendirilmelidir.

Motor klemenslerinde asiri gerilim

Frekans ceviricideki motorlari isletirken "Frekans cevirici ile isletmede izin verilen geri-
lim dayanimi" (— B 111) bolimunu dikkate alin.

EMU onlemleri

MOVIDRIVE® ve MOVITRAC® serisi frekans geviriciler igin asagidaki komponentlerin
kullaniimasina izin verilmektedir:

* NF...-... serisi sebeke filtreleri
* HD... serisi ¢ikis sok bobinleri
* Cikis filtresi (Sinus filtresi) HF..

Bir ¢ikis filtresi kullanildiginda filtre Gzerindeki gerilim disimi g6z éninde bulun-
durulmalidir. "Ozel uygulama durumu" (— B 128) bélimuni dikkate alin.

isletme kilavuzu — EDRNG3 — 315 1 1 7



Caligsma sekilleri ve sinir degerleri
Kategori 2/EPL .b motorlarin inverter tUzerinde glivenli olarak calistiriimasi

2014/34/EU Direktifi’ne uygun rediiktor

Frekans cevirici Uzerinden kontrol edilen rediktdér motorlarin parametreleri belirlenir-
ken rediktdrin ng,., ve M, . dederleri goz éniinde bulundurulmalidir.

Asagidaki grafikte degerler érnek olarak tip etiketinde cizilmigtir:

4 )
SEW-EURCDRIVE &ECE
76646 Bruchsal / Germany
K37/I12GD EDRE90L4/3GD/KCC/TF/AL
01.41059783103.0001.17
na r/min168  [ne max]r/min 1500 i 8,91

Ma Nm 89 Nm 10.0 kg 32.683
Fra max N 2760 Fb 1,55
IP 65
IM Ml1A
II2GD c,k T4/T120C Ta -20...+40°C Made in Germany
7% CLP HC 220 Synth.01/0.5 1 641 590 3
19547295243
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Calisma sekilleri ve sinir degerleri
Kategori 3/EPL .c motorlarinin frekans geviricide glivenli olarak ¢alistiriimasi

6.5 Kategori 3/EPL .c motorlarinin frekans geviricide guvenli olarak
calistinimasi

Patlama korumali motorlarin emniyetli olarak galistirilabilmesi igin projelendirme sart-
tir. Burada dikkat edilmesi gereken noktalar:
» Tipik uygulama durumu kosullari kontrol edilmelidir.

» Tipik uygulama durumundan sapma varsa: Motor klemens gerilimi hesaplanmali-
dir..

* Termik tork sinir tanim egrisine uyulmaldir.

» Dinamik limit tork degerine uyulmalidir.

» Motor sinir frekansina uyulmahdir.

» Uygun bir frekans gevirici segilmelidir.

* Rejeneratif bir igletim hari¢ tutulamadiginda, bir fren direncinin kullanimi.

» Tekli motorlarda eksenel ve yanal motor mili yiklerini kontrol edin.

+ Maksimum rediktor giris hizina dikkat edin, bkz. etiket Gzerindeki Ny,

* Maksimum reduktor ¢ikis torkuna dikkat edin, bkz. etiket Gzerindeki M.«

» Her acil durdurma durumu i¢in maksimum izin verilen fren isine uyulmalidir.

6.5.1 Motor klemens gerilimi
Motor klemensi geriliminin hesaplanmasi projelendirmenin en dnemli bélimlerinden
biridir.
Kosullar tipik bir uygulama durumundan farkh ise; alan zayiflamasi f,. baslangicini ve

torku Mg hesaplamaniz gerekmektedir, bkz. Boélim "Ozel uygulama duru-
mu" (— B 128).

izin verilen klemens gerilimi, frekans dénustiiriiciniin kontrol ydnetiminde (akis optimi-
zasyonu) ayarlanan klemens gerilimini etkileyerek asilmamalidir.

6.5.2 izin verilen maksimum tork degerleri

Termik tork limit tanim egrisi, motorun surekli olarak caligtirilabilecegi, izin verilen
maksimum tork degerlerini verir.

Etkin calisma noktasi eder termik limit tanim egrisinin altinda bulunursa, degerlerin ki-
sa sureli olarak agilmasina izin verilebilir, bkz. Boélum "Tipik bir uygulama duru-
mu" (— B 124).

Kategori 3, EPL .c motorlarin maksimum dinamik sinir tork de@erleri M, dederinin
% 150'sini gegmemelidir.

6.5.3 izin verilen maksimum ve minimum frekanslar

Maksimum ve minimum frekanslar igin tip etiketine bakiniz. Asimlara ve dususlere izin
verilmemektedir.

isletme kilavuzu — EDRN63 — 315 1 1 9



Caligsma sekilleri ve sinir degerleri
Kategori 3/EPL .c motorlarinin frekans geviricide glivenli olarak calistiriimasi

6.5.4 3G(-c), 3D(-c) ve 3GD(-c) tipi motorlar i¢cin motor-frekans gevirici atamasi

Cikis akimi ve ¢ikis gerilimi bakimindan kiyaslanabilir degerlere sahip frekans cevirici-
ler de kullanilabilmektedir. EDRN.. i¢in ayrintili bilgiler EN 60079-7 standardindan ali-
nabilir.

Frekans ceviricilerin segimi ve isletmesi sirasinda, 707 VC DC degerindeki maksimum
izin verilen DC link gerilimine motorlu isletimde uyulmasi igin frekans geviricinin maksi-
mum girig geriliminin 500 V olmasina dikkat edin. 2 veya daha fazla frekans gevirici ile
bir DC link baglantisina izin verilmez. Frekans ceviricinin PWM frekansini en az
3 kHZz'e ayarlayin.

230/400 V'dan farkh olan motor gerilimleri kombinasyonlarini SEW-EURODRIVE ile
gorisme sonrasinda alabilirsiniz.

BILGI

Maksimum hiz icin degerler, opsiyonlara ve 6énde bulunan bir rediktore bagli olarak
daha az olabilir. izin verilen degerler igin tip etiketine bakiniz.

[0
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Calisma sekilleri ve sinir degerleri
Kategori 3/EPL .c motorlarinin frekans geviricide glivenli olarak ¢alistiriimasi

Motor gerilimi 230/400 V, 3G(-c), 3D(-c), 3GD(-c)'de .\ baglantili EDRN.. motorlar

31555918/TR — 11/2023

Motorlar Py In | Mpaks Frekans cevirici giicii
kW | A |min’ kW

0.25 | 0.37 | 0.55 | 0.75 1.1 1.5 2.2 3 4 5.5 7.5 11
EDRN63MS4 0.12 | 0.41 | 3245 X - - - - - - - - - - -
EDRN63M4 0.18 | 0.56 | 3175 X - - - - - - - - - - -
EDRN71MS4 0.25 | 0.77 | 3190 X o - - - - - - - - -
EDRN71M4 0.37 | 1.1 | 3185 o X o o - - - - - - - -
EDRN80OMK4 0.55 | 1.37 | 3390 o o X o [e) - - - - - - -
EDRN80M4 0.75 | 1.8 | 2856 - o o X [e) o - - - - - -
EDRN90S4 1.1 | 2.6 | 2881 - - o o X o o - - - - -
EDRN90L4 1.5 | 3.5 | 2897 - - - - o X o) o - - -
EDRN100LS4 22 | 49 | 2878 - - - - - o X o o - - -
EDRN100L4 3 6.6 | 2890 - - - - - - o X o [e) o -
EDRN112M4 4 8.4 | 2884 - - - - - - - o X [¢) o -
EDRN132584 5.5 | 10.7 | 2879 - - - - - - - - o X o o)
EDRN132M4 7.5 | 15.3 | 2869 - - - - - - - - - [e) X o
EDRN132L4 9.2 | 19.9 | 2887 - - - - - - - - - - o X
EDRN160M4 11 21 | 2905 - - - - - - - - - - o X
EDRN160L4 15 29 | 2912 - - - - - - - - - - - o
EDRN180M4 18.5 | 34 | 2559 - - - - - - - - - - - o
Motorlar Py In | Npaks Frekans gevirici giicii

kW | A |min kw

15 22 30 37 45 55 75 90 110 | 132 | 160 | 200 | 250
EDRN132M4 75 | 153 |2869| o - - - - - - - - - - - -
EDRN132L4 9.2 |199 |2887| o [e) - - - - - - - - - - -
EDRN160M4 11 21 2905| o o) - - - - - - - - - - -
EDRN160L4 15 29 2912 | x o o - - - - - - - - - -
EDRN180M4 18.5 |34 2559 | o X o o - - - - - - - - -
EDRN180L4 22 39 2560| o X o o o) - - - - - - - -
EDRN200L4 30 57 2567 - o X o o o o - - - - -
EDRN225S4 37 65 1835 - o o X o o o - - - - - -
EDRN225M4 45 82 1835 - - o o X o o o [¢) - - - -
EDRN250M4 55 108 | 1837 - - - - o X o o o o - - -
EDRN280S4 75 144 | 1840 - - - - - o X o [e) o o - -
EDRN280M4 90 164 | 1833 - - - - - - o X o o o [e) -
EDRN315S4 110 |193 | 1846 - - - - - - - o X o o o

X = Onerilen o =izin verilir — =izin verilmez
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Caligsma sekilleri ve sinir degerleri
Kategori 3/EPL .c motorlarinin frekans geviricide glivenli olarak calistiriimasi

Motor gerilimi 230/400 V, 3G(-c), 3D(-c), 3GD(-c)'de A baglantih EDRN.. motorlar

Motorlar Py In | Mpaks Frekans cevirici giicii
kW | A |min’ kW

0.25 | 0.37 | 0.55 | 0.75 1.1 1.5 2.2 3 4 5.5 7.5 11
EDRN63MS4 0.12 | 0.72 | 3435 X o) - - - - - - - - - -
EDRN63M4 0.18 | 0.99 | 3440 X o o o - - - - - - - -
EDRN71MS4 0.25 | 1.37 | 3460 o X o o [e) - - - - - - -
EDRN71M4 0.37 | 1.92 | 3470 - o X o [e) o - - - - - -
EDRN80OMK4 0.55 | 2.4 | 3505 - - o X [e) o o - - - - -
EDRN80M4 0.75 | 3.1 | 2923 - - - o X o o o - - -
EDRN90S4 1.1 | 4.5 | 2945 - - - - - o X o o - - -
EDRN90L4 1.5 | 6.1 | 2948 - - - - - - o X o [e) - -
EDRN100LS4 22 | 8.6 | 2933 - - - - - - - o X [e) o -
EDRN100L4 3 11.4 | 2939 - - - - - - - - o X o o
EDRN112M4 4 14.5 | 2935 - - - - - - - - - o X o
EDRN132584 5.5 | 18.7 | 2939 - - - - - - - - - - o X
EDRN132M4 7.5 | 26.5 | 2953 - - - - - - - - - - - o
Motorlar Py Iy | Npaks Frekans gevirici giicii

kW | A |min kW

15 22 30 37 45 55 75 90 110 | 132 | 160 | 200 | 250
EDRN112M4 4 145 12935| o - - - - - - - - - - - -
EDRN132S4 55 | 18.7 |2939| o [e) - - - - - - - - - - -
EDRN132M4 7.5 | 2652953 | «x o) o - - - - - - - - - -
EDRN132L4 9.2 | 3452957 | o X o o - - - - - - - - -
EDRN160M4 11 37 |2960| o X o o o) - - - - - - - -
EDRN160L4 15 50 | 2960 - [e) X o o] o - - - - - - -
EDRN180M4 18.5 | 60 |2584 - o) X o o o o - - - - - -
EDRN180L4 22 68 | 2582 - - o X o o o o - - - - -
EDRN200L4 30 | 100 | 2586 - - - o o) X o o [¢) o - - -
EDRN225S4 37 | 113 | 1835 - - - - o o X o [e) o - - -
EDRN225M4 45 | 142 | 1835 - - - - - o o X o o o - -
EDRN250M4 55 | 187 | 1837 - - - - - - - o X o o [e) -
EDRN280S4 75 | 250 | 1840 - - - - - - - - [¢) X o [e) o
EDRN280M4 90 | 285 | 1833 - - - - - - - - [e) o X [e) o
EDRN315S4 110 | 335 | 1846 - - - - - - - - - o o X o
EDRN315M4" 132 | 240 | 1840 - - - - - - - o [e) X o [e) o
EDRN315L4" 160 | 280 | 1840 - - - - - - - - [¢) o X [e) o
EDRN315H4" 200 | 360 | 1845 - - - - - - - - - - o X o
1) sadece 50 Hz tanim egrisi ile 400 V mimkin

X = oOnerilen o =izin verilir — =izin verilmez
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Kategori 3/EPL .c motorlarinin frekans geviricide glivenli olarak ¢alistiriimasi

6.5.5 Givenli igletme uyarisi

Genel bilgiler

Calisma sekilleri ve sinir degerleri

6

Frekans cevirici patlama tehlikesi olan atmosfer disina monte edilmelidir.

Termik motor korumasi

izin verilen sinir sicakliklarini asmamalari icin frekans gevirici ile isletme icin sadece
pozitif sicaklik katsayili direng /TF ile donatilan motorlara izin verilmektedir. Bu uygun

bir cihaz ile degerlendirilmelidir.

Motor klemenslerinde asiri gerilim

Frekans ceviricideki motorlari isletirken "Frekans gevirici ile isletmede izin verilen geri-
lim dayanimi" (— B 111) bolimin0 dikkate alin.

EMU onlemleri

MOVIDRIVE® ve MOVITRAC® serisi frekans geviriciler igin asagidaki komponentlerin

kullaniimasina izin verilmektedir:
* NF...-..
* HD... serisi ¢ikis sok bobinleri

*  Cikis filtresi (Sinus filtresi) HF..

serisi sebeke filtreleri

Bir cikis filtresi kullanildiginda filtre tzerindeki gerilim disimi géz éniinde bulun-

durulmalidir. "Ozel uygulama durumu"

2014/34/EU Direktifi’ne uygun rediiktor

Frekans cevirici Uzerinden kontrol edilen

(— B 128) bolimini dikkate alin.

rediktér motorlarin parametreleri belirlenir-

ken rediktérin ng,., ve M, . dederleri goz éniinde bulundurulmalidir.

Asagidaki grafikte degerler 6rnek olarak ti

p etiketinde gizilmistir:

[ SEW-EVREDRIVE

76646 Bruchsal / Germany

01.41059783103.0001.17

=7 CLP HC 220 Synth.01/0.

K37/I12GD EDRE90L4/3GD/KCC/TF/AL

na r/min168  [ne max|r/min 1500 i 8,91
Ma Nm 89 [Me max] Nm 10.0 kg 32.683
Fra max N 2760 Fb 1,55

IP 65
IM MI1A
II2GD c,k T4/T120C Ta -20...+440°C Made in Germany

ECE)

51 641 590 3

J

19547295243
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Caligsma sekilleri ve sinir degerleri
Tipik bir uygulama durumu

6.6 Tipik bir uygulama durumu

Asagidaki kosullarin yerine getiriimesi gerekir:

uv]

9007204712625163

* Sebeke toleransi: + % 5
* NF tipi harici sebeke filtresi ile ve filtresiz montaj
* Frekans cevirici:

- MOVITRAC®B

- MOVIDRIVE® B
+ Sebeke sok bobini ve sinus filtresi olmadan montaj
* Cikis sok bobini HD ile montaj
*  Maksimum motor kablosu uzunlugu 100 m

izin verilen maksimum gerilim disimu: 10 V
«  Anma motor gerilimiV: 219 — 241V /

380 — 420 V ya da 230/400 V (burada Uggpee = 400 V)

1) Anma motor gerilimi, sebeke gerilimine bagh olarak segilmelidir.

6.6.1 Motor klemens gerilimi

Termik tork limit tanim egrilerinde tipik bir uygulama durumundaki tim kosullara uyul-
dugu varsayilir.

Sadece tipik uygulama durumunun kosullari yerine getiriimezse, motor klemensi gerili-
mi projelendiriimelidir. Ayrintili  bilgileri "Motor klemens geriliminin hesaplanma-
sI" (— B 129) boliminde bulabilirsiniz.

124 | isletme kilavuzu — EDRN63 - 315
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Calisma sekilleri ve sinir degerleri
Tipik bir uygulama durumu

6.6.2 Frekans cgevirici ile igletmede EDRN.. motorlarinin limit tanim egrileri

Termik tork limit tanim egrileri, motorun surekli olarak calistirilabilecegi izin verilen
maksimum tork degerlerini verir.

izin verilen maksimum dinamik limit tork degeri, anma motor torkunun % 150'sidir.

Etkin calisma noktasi termal limit tanim egrisinin altindaysa, degerlerin kisa sureli asil-
masina izin verilir.

Kategori 3, EPL .c

Asagidaki semada tipik bir EDRN63 — 225 motorlari limit tanim edrisi gosterilmektedir.
Tam degerler icin tip etiketine bakiniz.

1.20
M/My
2] Dy Dy D*, Dx
[71 1.00 ~
/i N o 3]
ny e J N E,
0.80 1 S N NI -
/ ! \\ \ ‘ : \\\ *
| . ! (5] °Y En
B ! [4], \ ‘
0.60 x S S~
l S~ :
:A | P ! \ E,
l sS4
0.40{ ; S
! ! LTI e
l | !
0.20 {— l !
1 | 1
| | | I
0.00 +— ‘ ‘
0 10 20 30 40 50 60 70 80 90 100 110
6] fHz
45035999925656971
[11  Yildiz baglanti [6] Motorun besleme frekansi

[2] Haricifan /VE [71 Moment orani M/M,
[3] Uggen baglant

[4] Yildiz baglanti tipik uygulama durumu

[56] Ucgen baglanti tipik uygulama durumu
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Caligsma sekilleri ve sinir degerleri
Tipik bir uygulama durumu

Asagidaki semada tipik bir EDRN250 — 315 motorlari limit tanim egrisi gosterilmekte-
dir. Tam degerler icin tip etiketine bakiniz.

1.20
M/My ‘ ‘
8 1.00 (3] o R L DoEs
2= 1, RONT i
0.80 1 I S \\ i
° | BN N e, |
0.60 +— ' s '
A I \\\ I
0.40 | | TE
0.20 +— l ;
0.00 1 1 1
0 10 20 30 40 50 60 70 80 90 100 110
71 fHz
36028811394185739
[11 EDRN250/280'de yildiz bag- [5] Yildiz baglanti tipik uygulama durumu
lanti
[21 EDRN315'de yildiz baglantt  [6] Uggen baglanti tipik uygulama durumu
[3] Haricifan /VE [71 Motorun besleme frekansi
[4] Ucggen baglanti [8] Moment orani M/M,

BILGI

Bu limit tanim egrileri motor icin gegerlidir. Fren motorlarinda ¢alisma suresinin kisit-
lanmasi dikkate alinmalidir.

jde
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, EPL .b

A, B ve C noktala-
r

D, E noktalari

D*, E* noktalan
(tipik uygulama
durumu)

Calisma sekilleri ve sinir degerleri
Tipik bir uygulama durumu

Asagidaki semada tipik bir EDRN63 — 315 motorlari limit tanim egrisi gosteriimektedir.
Tam degerler igin tip etiketine bakiniz.

1.20 |
MIMN D%y Dy 2 D*,| D\=E,
6]  1.00 2] ‘
[1][2] /i C \\\ ~\\\ :
| A\ 4]
0.0 // | \{ JLONGE
B ! £ \L :
0.60 | | T~
\ A | o L. : :EY
040 {— : \ “\JE*
020 { | :
0.00 +— ‘ ‘ ‘ :
0 10 20 30 40 50 60 70 80 90 100 110
(5] f [Hz]
45035999925661067
[1] \_(lldlz baglanti [51 Motorun besleme frekansi
[2]  Ucggen baglanti [6] Moment orani M/M,

[3] Yildiz baglanti tipik uygulama durumu
[4] Ucgen baglanti tipik uygulama durumu

Bu 3 nokta dislk hizlarda torku sinirlayarak, yetersiz sogutma nedeniyle motor asiri
sicakliklara kargi korunur. Bu noktalarin projelendiriimesine gerek yoktur. Degerler
devreye alma yaziliminda bulunur ve devreye alindiginda otomatik olarak izin verilen
degerlerle tanimlanir.

Motor klemens gerilimi anma motor gerilimine uygun oldugunda, bu 2 nokta, alan za-
yiflamasindaki tork tanim egrisinin seyrini tanimlamaktadir. Alan zayiflamasi D noktasi
ile baglar. E noktasi limit hizinda izin verilen torku belirtir.

Tipik uygulama durumunun 06zelligi, gerilim disiminden dolayr motor klemens blo-
kunda besleme geriliminin tamaminin mevcut olmamasidir. Bu nedenle alan zayifla-
masinin seyri kaydirilir. Alan zayiflamasi D* noktasinda baslar.

Tanim egrisinin kaydirilmasindan 6tiru limit hizda azalan bir E* torku olusur.

Her iki D* ve E* noktasi devreye alma yaziliminda tipik uygulama durumu i¢in hesap-
lanir ve ilgili parametreler ayarlanir.

isletme kilavuzu — EDRN6G3 — 315
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Caligsma sekilleri ve sinir degerleri
Ozel uygulama durumu

6.7 Ozel uygulama durumu
Tipik uygulama durumunun kosullari yerine getirilememesi, motor klemens gerilimle-
rinde sapma ve ayrica motorda izin verilmeyen bir iIsinmaya sebep olabilir.

Motor klemens gerilimi degistiginde termik tanim egrisi de degisir. D (alan zayiflamasi
fo-) ve E (akim siniri I ve tork Mg.) noktalarinin hesaplanmasi ve devreye almada g6z
onlnde bulundurulmasi, motorun izin verilmeyen bir sekilde isinmasini dnler.

Akim siniri lz. yalnizca Kategori 2 tahrik Ginitelerinde hesaplanmalidir.
Projelendirme asagidaki gibi yapilir:

* Motor klemens geriliminin hesaplanmasi

» fp. alan zayiflamasinin hesaplanmasi

* Mg tork egrisinin hesaplanmasi

» Kategori 2 motorlari igin IE* akim sinirinin hesaplanmasi

1 28 isletme kilavuzu — EDRNG3 — 315
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6.7.1 Motor klemens geriliminin hesaplanmasi

Calisma sekilleri ve sinir degerleri
Ozel uygulama durumu

Motor klemensi geriliminin hesaplanmasi projelendirmenin en dnemli bélimlerinden
biridir. Hesaplama sonuglari devreye almada g6z éniinde bulundurulmali ve motorda
izin verilmeyen asiri Isinmayi dnlemek icin, gerektiginde duzeltilmelidir.

Sebeke giris sok bobini

Sebeke filtresi

Frekans cevirici

Cikis filtresi
Motor

Usebeke Sebeke gerilimi
A Uyp Sebeke sok bobininde gerilim disima (V)
A Uye Sebeke filtresinde gerilim disima (V)
Ue ru Frekans ceviricinin giris gerilimi (V)
Ua ru Frekans geviricinin ¢ikis gerilimi (V)
A Uge Cikis filtresinde gerilim dusumi (V)
A Ugee Motor besleme kablosunda gerilim disimu (V)

u

Sebeke

AU

ND

AU

NF

Ue Fu = Usebeke - AUnD - AUNF

UA_FU = 0,925 X UE_FU

AlJHF

AU

Bes

UMotor klemens gerilimi = UA_FU'AUHF'AUBes

18014427511920779
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Caligsma sekilleri ve sinir degerleri
Ozel uygulama durumu

Sebeke gerilimi Uggpeie
Multimetre ile direkt Olgim yaparak veya alternatif olarak frekans geviricideki

( Usebeke = Yuz /N2 ) DC Link (D) gerilimi (U,) okunarak sebeke geriliminin bulun-
masi.

Sebeke sok bobininde gerilim diisiimii AU,
Gerilim disuminin hesaplanmasi 2 tirde yapilabilir:
+ Bir denklem yardimiyla hesaplama
+ Tablo degerleri yardimiyla hesaplama
Her iki secenek asagida g0Osterilecektir.

Bir denklem yardimiyla hesaplama

Gerilim dasiminin seviyesi, ana endiiktans ve endiiksiyonun Ohm orani tarafindan
belirlenir.

Tipik devre gsemasi

u10 - ou2
V1o 5 oV2
w10 oW2
PEO——

Gerilim diigimiiniin hesaplanmasi i¢in denklem

AUnp =g _Fu X\/gx\/(anxfoND)z + Ryp?

Lyo Sebeke giris sok bobininin endiktansi (H)

Ruo Sebeke sok bobini direnci (Q)

AUyp Sebeke sok bobini Gizerinden gerilim disima (V)
le Fu Frekans ceviricinin anma giris akimi

Endiktans L ve Ohm direnci R igin degerleri sebeke sok bobininin belgelerinden ali-
niz.

13() | isletme kilavuzu — EDRNG3 - 315
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Calisma sekilleri ve sinir degerleri 6

Ozel uygulama durumu

Tablo degerleri yardimiyla hesaplama

Bir sebeke giris sok bobini kullanildiginda asagidaki tablo, sebeke gerilimi disiminin
seviyesini géstermektedir.

Frekans cevirici giicii Frekans cevirici Sebeke giris sok bobini Gerilim diigiimii
anma sebeke akimi

kW A % Uy
0.25 0.9 ND020-013
0.37 1.4
0.55 1.8
0.75 22

1.1 2.8

1.5 3.6 0
2.2 5

6.3
8.6

5.5 11.3

7.5 14.4

11 21.6 ND030-023

15 28.8 1
22 41.4 ND045-013 1
30 54 ND085-013

37 65.7 1.5
45 80.1

55 94.5 ND150-013

75 117 ?
90 153 ND200-0033

110 180 1
132 225 ND300-0053 1.5

31555918/TR — 11/2023
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Caligsma sekilleri ve sinir degerleri
Ozel uygulama durumu

Sebeke filtresinde gerilim diisiimii AUy

Sebeke filtresi akim kompanzasyonlu parazit bastirma bobinlerinden olusur. Akim, bo-
binlerin sargisindan gecger ve bunun sonucunda olusan manyetik alanlar silinir.

Bundan dolayi sebeke filtresinden gegen frekans cevirici akimi yalnizca endiktansin
kendi Ohm orani ve kacak endlktans tarafindan sénimlenmektedir. Ana endiktansa
kiyasla kagak enduktans ¢ok disuktur. Boylelikle sebeke filtresi Gzerinden gerilim du-
sUimi énemsiz olglide dislktur.

Tipik devre semasi

L10O L - L1

L2 o l ol 7 - L2

L3 O 1T 1 -L £: 1 = L3
1T @

PE L PE

Gerilim diisimiinin hesaplanmasi i¢in denklem

AUNE =lgpu }3 X2 %P XX Liagaid? + R

AUye Sebeke filtresi Gzerinden gerilim disima (V)

Ie Fu Frekans ceviricinin anma giris akimi (A)
Lkagak Kagak endiiktans (H)
Rue Direng (Q)

Frekans ceviricinin girig geriliminin hesaplanmasi AU ¢,
Frekans ceviricinin giris geriliminin asagidaki yontemle hesaplanmasi:
+  Sebeke geriliminin dlgllmesi
+ Formdile gdre gerilimin hesaplanmasi
Ue_ru =Usebeke = AUnp — AUnfg

* Frekans geviricideki DC link geriliminin okunmasi

132 | isletme kilavuzu — EDRNG3 - 315
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Calisma sekilleri ve sinir degerleri
Ozel uygulama durumu

Frekans geviricinin ¢ikig geriliminin hesaplanmasi AU, ¢,

fde

Frekans geviricideki gerilim disimuU asagidaki parametrelerden olugsmaktadir:

Redresdr hatti Gzerindeki gerilimlerden
Cikis kati transistorleri izerindeki gerilimlerden

Sebeke geriliminden DC Link (D) gerilimine ve tekrar déner alan gerilimlerine do-
ndstirme prensibinden

Cikis katinin anahtarlanmasina bagli olarak Ust Uste binmenin 6nlendidi zamanlar-
dan ve bundan eksik olan gerilim zaman ylUzeylerinden

Modulasyon metodundan

Yuklenme durumundan ve DC link kondansatoérlerinden kaynaklanan enerji kay-
bindan

BILGI

Sadelestirme amaciyla sebeke giris geriliminin % 7,5'lik degeri ile hesaplama yapila-
bilir, bu deger frekans ceviricideki mimkin olan maksimum gerilim disim( olarak
degerlendirilmelidir. Bu yontem givenilir bir projelendirmeye imkan vermektedir. U, ¢,
=0.925 x Ug g.

Baska bir Ureticinin bir frekans geviricisi kullanildiginda gerilim disimu Ureticiden so-
rulmalidir.
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Caligsma sekilleri ve sinir degerleri
Ozel uygulama durumu

Cikis filtresindeki gerilim disiimii AU,

Cikis filtresindeki gerilim disumui, modulasyonlu ¢ikis temel frekansi ile ve ayrica
motor akimi ile orantili olup, 6zel durumlarda ¢ikis filtresi Ureticisine sorulmasi gerekir.
SEW cikis filtrelerindeki gerilim disiminu tablodan alabilirsiniz.

AU s fitrosi=1X N3 xy(2x 7 xFx L) + R?
9007199524175499

R direnci, L endiktansina kiyasla ihmal edilebilecek kadar kigik oldugu icin, asagida-
ki sadelestirme ortaya ¢ikar:

AUc ks filtresi= Ix\3x2xmxfxL

9007199615800459
Filtre Sok bo- Gerilim disimu
bini
Tip IN400 | IN500 L U=400V U=500V
50Hz | 60Hz | 87Hz | 50Hz | 60 Hz | 87 Hz
A A mH Vv Vv \" Vv Vv Vv
HF 008-503 25 2 11 15 18 26 12 14 21
HF 015-503 4 3 9 20 24 34 15 18 26
HF 022-503 6 5 7 23 27 40 19 23 33
HF 030-503 8 6 5.5 24 29 42 18 22 31
HF 040-503 10 8 4.5 24 29 43 20 24 34
HF 055-503 12 10 3.2 21 25 36 17 21 30
HF 075-503 16 13 24 21 25 36 17 20 30
HF 023-403 23 19 1.6 20 24 35 17 20 29
HF 033-403 33 26 1.2 22 26 37 17 20 30
HF 047-403 47 38 0.8 20 25 36 17 20 29
HF 450-503 90 72 0.38 19 22 32 15 18 26
HF 180-403 180 144 0.24 23 28 41 19 23 33
HF 325-403 325 260 0.13 23 28 40 18 22 32

Cikis sok bobinleri HD..

SEW-EURODRIVE ¢ikis sok bobinlerinde (HD..) gerilim digimu ihmal edilebilir (akim
kompanzasyonlu).

134  istetme kilavuzu — EDRN63 — 315
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Calisma sekilleri ve sinir degerleri
Ozel uygulama durumu

Motor besleme kablosunda gerilim diigiimii AUg,,

Motora giden besleme kablosundaki gerilim disimi, motor akimina ve ayrica kablo
kesitine, uzunluguna ve malzemesine baglidir. Gerilim disimuind tablodan alabilirsi-
niz.

Kablo kesiti

mm?

lile yiikleme
A

6 8 10 13 16 20 25 30 40

Bakir

Gerilim disimi AU [V], uzunluk =100 mve 8 =70 °C

1.5

5.3

8 10.6" 13.3" 17.3" 21.3Y |2 2) 2) 2)

2.5

3.2

4.8 6.4 8.1 10.4 12.8" 16" |2 2 2

4

1.9

2.8 3.8 4.7 6.5 8.0 10 125" |2 2

6

4.4 5.3 6.4 8.3 99 |2

10

3.2 4.0 5.0 6.0 8.2

16

3.3 3.9 5.2

25

25 3.3

1) Bu deger SEW-EURODRIVE tarafindan nerilmez.
2) IEC 60364-5-52’ye uygun yiklenmeye izin verilmemektedir.

Kablo kesiti

mm?

lile yiikleme
A

50

63 80 100 125 150 200 250 300

Bakir

Gerilim disimi AU [V], uzunluk =100 mve 8 =70 °C

10

10.2

1) 1) 1) 1) 1) 1) 1) 1)

16

6.5

7.9 10.0 |7 " g " " R

25

4.1

5.1 6.4 8.0 " R R ) 0]

35

29

3.6 4.6 5.7 7.2 8.6 " " R

50

4.0 5.0 6.0 |V " R

70

46 | g

95

3.4 4.2 R

150

2.7 3.3

185

2.7

1) IEC 60364-5-52’ye uygun ylklenmeye izin veriimemektedir.

BILGI

Kablo (izerindeki gerilim diisimi IxXR kompanzasyonu sayesinde dengelenmektedir.
SEW-EURODRIVE frekans ceviricilerde bu deger frekans geviricinin her baslatiligin-
da "Otomatik Olgiim ACIK" modunda ayarlanmaktadir. Frekans geviricinin bu ayar
icin bir yedek gerilime sahip olmasi igin, motor besleme kablosundaki gerilim kaybi
hesaplamada dikkate alinmalidir.
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Caligsma sekilleri ve sinir degerleri
Ozel uygulama durumu

6.7.2 fo- alan zayiflamasinin hesaplanmasi

Asagidaki sema Ornek olarak Kategori 2'nin EDRE90L4'G igin S1 limit tanim egrisini
gOstermektedir.

Nm
15
-
10 c D)
~
B~
A~ E
5 \
=
0

0 10 20 30 40 50 60 70 80 90 100 Hz
18014403598380299

Alan zayiflamasi
Alan zayiflamasi asagidaki formulle hesaplanir:

UMotor klemens gerilimi

fD* = XfD

Anma motor gerilimi

fy  Alan zayiflamasi baglangici (ideal durum, motor klemens gerilimi = anma motor

gerilimi)
fo-  Alan zayiflamasi baglangici (gergek motor klemensi gerilimine bagl)
BILGI

fo- noktasi her zaman f, degerinden daha kigik olmalidir.

fde

isletme kilavuzu — EDRN6G3 — 315
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6.7.3

i

Calisma sekilleri ve sinir degerleri
Ozel uygulama durumu

Mc. tork seyrinin hesaplanmasi

Tork seyri agagidaki formdlle hesaplanir:

ME* = MNomina/ X

9007204283228683
Nm
15
C D* D
10 AN
N
B~ N
A~ N E
5 S~
\\
=
0
0 10 20 30 40 50 60 70 80 90 100 Hz
9007204343645707

fe ~ Maksimum frekans
Mg Maksimum hizda azalan tork (gergek motor klemensi gerilimine bagh)

BILGI

Tam bir egri seyrinin tespit edilmesi i¢in bazi yardimci noktalarin hesaplanmasi gere-
kir.

Maksimum frekanslar

Motorlar 50 Hz motorlar 60 Hz motorlar
P fe fe
kW Hz Hz
EDRN63MS4 0.12 120 120
EDRN63M4 0.18 120 120
EDRN71MS4 0.25 120 120
EDRN71M4 0.37 120 120
EDRN80MK4 0.55 120 120
EDRN80M4 0.75 100 104
EDRN90S4 1.1 100 104
EDRN90L4 1.5 100 104
EDRN100LS4 100 -
EDRN100LM4" 22 - 104
EDRN100L4 100 104
EDRN112M4 100 104
EDRN132S4 55 100 104

isletme kilavuzu — EDRN6G3 — 315
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Caligsma sekilleri ve sinir degerleri
Ozel uygulama durumu

Motorlar 50 Hz motorlar 60 Hz motorlar
kW Hz Hz

EDRN132M4 7,5 100 104

EDRN132L4 9,2 100 104

EDRN160M4 11 100 104

EDRN160L4 15 100 104

EDRN180M4 18.5 87

EDRN180L4 22 87

EDRN200L4 30 87

EDRN225S4 37 62

EDRN225M4 45 62

EDRN250M4 55 62

EDRN250ME4"

EDRN280S4 75 62

EDRN280M4 90 62

EDRN315S4 110 622

EDRN315M4 132 622

EDRN315ME4"

EDRN315L4 160 622

EDRN315H4 200 622

1) Sadece 60 Hz motorlar olarak kullanilabilir.
2) Sadece uggen baglanti igin degerler mevcuttur.

138 | isletme kilavuzu - EDRN63 - 315
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Calisma sekilleri ve sinir degerleri
Grup tahrik Unitesi

6.8 Grup tahrik tnitesi

Bir frekans geviricide ayni anda birden fazla motor ¢alistiriimasi grup tahrik tnitesi ola-
rak tanimlanir.

BILGI

Grup tahrik Unitesi olarak sadece 3D, EPL .Dc tipinin EDRN.. motorlari galigtiriimali-
dir.

3D, EPL .Dc tipi motorlar, grubun her bir motoru frekans gevirici ile isletme igin proje-
lendirilmis, uygulanmis ve isaretlenmis oldugunda, boélge 22'de grup tahrik Uniteleri
olarak kullanilabilmektedir.

Bununla ilgili olarak asagidaki kisitlamalar gecerlidir:

* Uygulamalar sadece her bir motorda kayma olmaksizin kuvvet veya form kapan-
mali baglantisina sahip olmak zorundadir.

+ Sadece ayni nominal verilerle (gug, hiz, gerilim ve frekans) 6zdes motorlar kullanil-
mahdir.

» Asagidaki kosulun yerine getirilmesi gerekir:
Frekans cevirici anma ¢ikis akimi £ 1.5 x anma motor akimlarinin toplami

» Her motor termik bir motor korumasi (pozitif sicaklik katsayili termistor) ile donatil-
malidir.

* Her termistor harici olarak ayri bir degerlendirme birimi tarafindan denetlenmelidir.

» Bir degerlendirme biriminin tetiklenmesi halinde, grubun tim motorlari durdurulma-
hdir.

isletme kilavuzu — EDRN63 — 315 1 39



7 Devreye alma

Genel uyarilar

7 Devreye alma
71 Genel uyarilar
BILGI
i Frekans geviricinin maksimum hizini sinirlandirin. Bu islemin nasil yapilacagi frekans

geviricinin dokiimanlarindan alinabilir.

7.2 Devreye almadan once

Devreye almadan 6nce agagidaki konulardan emin olunmalidir:

Tahrik Gnitesinde hasar olmamasi ve bloke edilmemis olmalidir.
Mevcut olabilecek tagsima emniyetleri ¢ikartiimalidir.

9 aydan uzun sire depoda kaldiginda, "Uzun bir depolamadan sonra ilk ¢calisma-
lar" (— B 39) bolimiinde agiklanan énlemler alinmahdir.

Tam baglantilar talimatlara uygun olarak yapilmis olmalidir.

Motorun/rediktorli motorun ddnme yoni dogru olmahdir

— Motorun saga dénmesi: U, V, W (T1, T2, T3) L1, L2, L3'e

Tdm muhafaza kapaklari talimatlara uygun olarak monte edilmelidir.

Batin motor koruma tertibatlari aktiftir ve motorun anma akimina ayarlanmalidir.
Baska tehlike kaynaklari olmamalidir.

Mil kamasi gibi elemanlar uygun bir emniyetle tespit edilmis olmalidir.

Fren manuel agiimamalidir.

— Opsiyon /HF'de digli pim diizglin sokulmelidir.

— Opsiyon /HR manuel kolu sokulmustir ve éngorilen mandallar ile statora sabit-

lenmelidir.
7.3 Parametre ayari: Kategori 2, EPL .b motorlar i¢in frekans gevirici
BILGI
i Frekans ceviriciler devreye alinirken ilgili isletme kilavuzlari ve rediktérlli motorlarda
ayrica reduktorin isletme kilavuzu dikkate alinmalidir.
7.31 Devreye almadan 6nce

Devreye almadan 6nce tipik uygulama durumunun tim kosullarina uygun olup olmadi-
g1 kontrol edilmelidir, bkz. Bolim "Tipik bir uygulama durumu" (— B 124). Kosullardan
sapma varsa, devreye almadan 6énce maksimum klemens geriliminin, alan zayiflama-
sinin ve tork seyrinin bir hesaplamasi yapilmalidir. Etkin isletim noktasi yeni termik ta-
nim egrisinin altinda olmahdir.

Frekans geviricilerin segimi ve isletmesi sirasinda, 707 VC DC degerindeki maksimum
izin verilen DC link gerilimine motorlu isletimde uyulmasi igin frekans geviricinin maksi-
mum giris geriliminin 500 V olmasina dikkat edin.

14() | isletme kilavuzu — EDRN63 — 315
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Devreye alma
Parametre ayari: Kategori 2, EPL .b motorlar igin frekans gevirici

Ara devreler baglandiginda 10 dakikalik araliklarla ara devre beslemesinin dederi
% 95’inde 707 V sinirinda olmalidir. Bu 6rn. bagh motorlarin jeneratorle isletiminde il-
gili zaman kisittamasiyla gerceklestirilebilir.

7.3.2 MOVITRAC® 07B igin devreye alma adimlari

Devreye almada asagidaki noktalar mutlaka dikkate alinmalidir:

Akim siniri

Akim denetimi

KontrollG devreye alma islemi igin MOVITOOLS® MotionStudio yaziliminin en giin-
cel versiyonunu kullanin.

Kategori 2 motorlarda akim sinirlandirma iglevi nedeniyle devreye alma sadece
parametre seti 1 ile mimkindur.

Sistem konfiglirasyonunda sadece bir tahrik Unitesine izin verilir.
Kontrol yéntemi igin hem "U/f" hem de "vektdr denetlemeli” (VFC) ayarlanabilir.

Uygulama sec¢iminde sadece hiz kontroli mimkindir. "Kaldirma dizeni", "Dogru
akim freni" veya "Yakalama fonksiyonu" opsiyonlari kullaniimamalidir.

Galisma modu daima "4 bolgeli isletme" olarak ayarlanmalidir.
ilgili motor serisi "Motor tipi" penceresinden secilmelidir.

"Motor secimi" penceresinde motor segimine ek olarak cihaz kategorisi, sebeke
gerilimi, motor gerilimi ve baglanti sekli de segilmelidir.

Akim siniri parametresi yonlendirmeli devreye almada uygulama penceresinde
% 150 Iy v Olarak verilir. Bu de@er izin verilen maksimum ¢ikis torkuna bagl olarak re-
diktérde M, azaltiimalidir.

Akim kontroliiniin parametrelerinin belirlenmesi igin ayarlanmasi gereken degerler mo-
tora baghdir.

X |

1.5 I, (Motor)

In (Motor) —

Motor tipine bagl

\\\\\\ \\\\ \\\\ \\\\ \\\\\
\ \ \
fa fg fo fo fe

f[Hz]

18014401599876235

Anma akimi (A) X AKIm siniri

Maks. izin verilen akim (A) f Frekans (Hz)

izin verilen siirekli akim arahgi (A) A, B, C, Sinirlanacak noktalar
Asiri yik akimi (A) D, E

isletme kilavuzu — EDRN6G3 — 315

7

141



7

Devreye alma

Parametre ayari: Kategori 2, EPL .b motorlar igin frekans gevirici

Motor devreye alindiktan sonra |, akim sinirlamasi aktiftir. I, akim sinirlamasi surekli
izin verilen akimi belirlemektedir. Kategori 2, EPL .b’den SEW-EURODRIVE motorla-
rinda devreye alma tarafindan Ex-e motoru akim sinirlama iglevi otomatik etkinlestirilir.

Hiza bagl akim siniri ilgili motor secgimi ile etkinlestirilir ve P560 grubunun tiim para-
metreleri A ile E arasindaki noktalara ayarlanir, asagidaki tabloya bakiniz.

Bu degerler ayrica AB numune testi belgesinden de alinabilir.

Parametre A noktasi B noktasi C noktasi D noktasi E noktasi
Frekans (Hz) P561 P563 P565 P567 P570
Hesaplama devreye alma yazilimi Gzerinden
Akim sinirt (% P562 P564 P566 P568 P571
IN FU)
Hesaplama devreye alma yazilimi Uzerinden
Tipik uygulama durumundan sapmalarda, D noktasi (alan zayiflamasi f;) ve E (akim
siniri Ig) yeniden hesaplanmali ve manuel olarak ayarlanmalidir, agagidaki tabloya ba-
kiniz:
Parametre A noktasi B noktasi C noktasi D noktasi E noktasi
Frekans (Hz) P561 P563 P565 P567 P570
Hesaplama devreye alma yazilimi Gzerinden gereklidir + f,. devreye alma yazi-
manuel girigi lim1 Gzerinden
AKim siniri P562 P564 P566 P568 P571
(% Inry)
Hesaplama devreye alma yazilimi Gzerinden gereklidir + Iz. ma-

nuel girigi
ler = lg X Mg/Mg

Maksimum hiz

Otomatik ayar

7.3.3

"Sistem sinirlar" penceresindeki maksimum motor hizi sinirlandiriimalidir. Maksimum
hiz parametresi ayarlanirken dikkat edilmesi gerekenler:

*  Maksimum hiz < motor limit hizi

¢ Maksimum hiz £ maksimum g¢ikis hizi n,., (bkz. rediktor etiketi), eger RL
2014/34/AB uyarinca bir rediktor kullanilirsa.

Otomatik ayar parametresi yonlendirmeli devreye alma isleminde etkinlegtirilir. Bu sa-
yede frekans cevirici her etkinlestirmede IxR Dedgeri parametresini otomatik olarak
ayarlar. Bu degerin manuel olarak degistiriimesine izin veriimez.

MOVIDRIVE® B igin devreye alma adimlari

MOVIDRIVE® B cihazlar sadece temel ayar arali§i igin uygundur, yani bagh olan Kate-
gori 2, EPL .b motoru, alan zayiflamasinda galistirimamalidir. Aksi takdirde patlama
korumali ortamlarda kullanim i¢in ruhsati gegersizdir.

Devreye almada asagidaki noktalar mutlaka dikkate alinmalidir:

« Kontrolli devreye alma iglemi igin MOVITOOLS® MotionStudio yaziliminin en gin-
cel versiyonunu kullanin.
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Akim siniri

Akim denetimi

Devreye alma 7

Parametre ayari: Kategori 2, EPL .b motorlar igin frekans gevirici

+ Kategori 2 motorlarda akim sinirlandirma islevi nedeniyle devreye alma sadece
parametre seti 1 ile mimkindur.

+ Ilk devreye almada daima komple devreye alma islemi gergeklestiriimelidir.

+ Sistem konfiglirasyonunda sadece bir tahrik tnitesine izin verilir.

* Kontrol yontemi igin hem "U/f" hem de "vektoér denetlemeli" (VFC) ayarlanabilir.

+ llgili motor serisi "Motor tipi" penceresinden segilmelidir.

+  "Motor segimi" penceresinde motor segimine ek olarak cihaz kategorisi, sebeke
gerilimi, motor gerilimi ve baglanti sekli de secilmelidir.

+ Uygulama se¢iminde sadece hiz kontroli mimkindur. "Kaldirma dizeni", "Dogru
akim freni" veya "Yakalama fonksiyonu" opsiyonlari kullaniimamalidir.

* Calisma modu daima "4 bdlgeli isletme" olarak ayarlanmalidir.

Akim siniri parametresi ydnlendirmeli devreye almada uygulama penceresinde
% 150 Iy vt Olarak verilir. Bu deger izin verilen maksimum gikis torkuna bagl olarak re-

duktorde M, azaltiimahdir.

Akim kontroliiniin parametrelerinin belirlenmesi icin ayarlanmasi gereken degerler mo-

tora baghdir.
X )

1.5 I, (Motor)

I (Motor) —

e T

Motor tipine bagl

A N N N N N N N N N
AN AN AN AN

I, Anma akimi (A)
I Maks. izin verilen akim (A)

I, izin verilen sirekli akim araligi (A)

ly  Asiri yak akimi (A)

\ \
fg fc

f[Hz]

18014402587324043

AKIm siniri

X
f Frekans (Hz)
A, B, C Sinirlanacak noktalar

Motor devreye alindiktan sonra I, akim sinirlamasi aktiftir. I, akim sinirlamasi surekli
izin verilen akimi belirlemektedir. Kategori 2'den SEW-EURODRIVE motorlarinda dev-
reye alma tarafindan Ex-e motoru akim sinirlama islevi otomatik etkinlestirilir.

MOVIDRIVE® B'de tanim egrisi A, B ve C galisma noktalari tizerinden belirlenir. P560
grubu parametreleri devreye almada varsayilir, agagidaki tabloya bakiniz. Bu degerler
ayrica AB numune testi belgesinden de alinabilir.

Parametre

A noktasi

B noktasi

C noktasi

Frekans (Hz)

P561

P563

P565
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7 Devreye alma

Parametre ayari: Kategori 2, EPL .b motorlar igin frekans gevirici

Parametre

A noktasi B noktasi C noktasi

Akim sinirt (% lyey)

P562 P564 P566

Maksimum hiz

Otomatik ayar

Denetleme fonksi-
yonu:

"Sistem sinirlar" penceresindeki maksimum motor hizi sinirlandiriimahdir. Maksimum
hiz parametresi ayarlanirken dikkat edilmesi gerekenler:

Maksimum hiz < motor limit hizi

* Maksimum hiz £ maksimum c¢ikis hizi n,., (bkz. rediktor etiketi), eger RL
2014/34/AB uyarinca bir reduktor kullanilirsa.

Otomatik ayar parametresi yonlendirmeli devreye alma isleminde etkinlestirilir. Bu sa-
yede frekans cevirici her etkinlestirmede /xR Degeri parametresini otomatik olarak
ayarlar. Bu degerin manuel olarak degistiriimesine izin veriimez.

Bir 24 V destek isletmesi, sebeke kapandijinda Akim-Zaman kontrolinin sifilanma-
sini dnler, bkz. Bolum "Agiri yuk korumasi" (— B 146).

BILGI

Sebeke, 24 V destek isletmesi olmadan devreden cikarilirsa kontrol islevi tam olarak
sifirlanir.

Bu durumda patlama korumali ortamlarda kullanim igin ruhsati gecgersizdir.

7.3.4 MOVI-C®, MOVIDRIVE® uygulama gevirici i¢in devreye alma akig!

Devreye almada asagidaki noktalar mutlaka dikkate alinmalidir:
* Devreye alma iglemi icin MOVISUITE yaziliminin en gincel versiyonunu kullanin.
+ Kategori 2, EPB .b motorlar, tahrik hatti 1 ve 2 ile devreye alinip ¢alistirlabilir.

* Motor ayrintilari: Motor tipini, frekansi, motor nominal gerilimini, baglanti tirini ve
tahrik hattinda sogutma tirtind segin.

+ Patlama korumasi: Mevzuat ve uygulamayi segcin. Sistem geriliminin ylksekligine
frekans gevirici isletimi ek tip etiketlerinden bakin. Kategori 2, EPB .b motorlarinda
sistem konfiglrasyonu tiri secilmelidir.

» Sicaklik izleme sistemi: Pozitif sicaklik katsayili termistoriiniin denetimi /TF sertifi-
kal harici bir denetim cihazi tizerinden gergeklestirilir. Bu nedenle frekans gevirici-
deki ayar "Sicaklik izleme sistemi yok" olarak ayarlanmalidir.

* Denetleyicinin ayarlanmasi sirasinda "VFCplus" ¢alisma seklini kontrol yontemi
olarak segcin. Fren modu "4Q secin (motorla + jeneratérle)". "Akis optimizasyonu",
"Sorular" ve "Dogru akim freni" islevleri kullanilamaz.

Pozitif/negatif hiz uygulama siniri

Hiz sinirini min™ olarak belirlemek igin, en basta kullanici birimleri bilgisi olmaksizin bir
devreye alma uygulayin. Uygulama sinirinin ayarlamasi sirasinda asagidaki uyarilara
dikkat edilmelidir:

*  Maksimum hiz £ motor limit hizi

*  Maksimum hiz £ maksimum redUktér hizi N, (rediktorin tip etiketine bakiniz),
sayet direktif 2014/34/AB uyarinca reduktor kullanilirsa.
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Tork uygulama siniri

Devreye alma
Parametre ayari: Kategori 2, EPL .b motorlar igin frekans gevirici

Tork sinirinin ayari motor anma torkuna My iliskindir. izin verilen maksimum reduiktér
¢ikis torku M, . @stimamalidir.

Uygulama sinirlari belirlendikten sonra rediktdr, motor enkoder, ara digli, uygulama
birimleri vb. belirlendikten sonra "Bilesen ekle" se¢imi Uzerinden segilebilir.

Sistem konfigiirasyonu

Sistem konfigurasyonunda tipik ve 6zel uygulama durumu arasinda ayrim yapilir. Bu
ayar dogrudan devir sayisina bagli akim denetimine etki eder.

Devir sayisina bagh akim denetimi

Akim kontroliiniin parametrelerinin belirlenmesi igin ayarlanmasi gereken degerler mo-
tora baghdir.

X

1.5 I, (Motor)

In (Motor) —

Motor tipine bagh

f[Hz]

18014401599876235

I, Anma akimi (A) X AKim siniri

I, Maks. izin verilen akim (A) f Frekans (Hz)

I, izin verilen sirekli akim araligi (A) A, B, C, Sinirlanacak noktalar
lg  Asir yuk akimi (A) D, E

Motor devreye alindiktan sonra |, akim sinirlamasi aktiftir. I, akim sinirlamasi strekli
izin verilen akimi belirlemektedir. Kategori 2, EPL .b’den SEW-EURODRIVE motorla-
rinda devreye alma tarafindan Ex-e motoru akim sinirlama iglevi otomatik etkinlestirilir.

Tipik uygulama durumunda tiim ayarlar otomatik olarak hesaplanir. Tipik uygulama
durumundan sapma varsa D ve E maddesinin ayari igin dederi degistirin. Litfen motor
klemens geriliminin ylUksekligini "Motor klemens geriliminin hesaplanmasi" sekilde he-
saplayin. Motor klemens geriliminin yardimiyla devreye alma yazilimi yeni ayarlari he-
saplar.
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7 Devreye alma

Parametre ayari: Kategori 2, EPL .b motorlar igin frekans gevirici

7.3.5 Asin yiik korumasi

Motorun asiri yik korumasi gereklilikleri, AB numune testi belgesinde tanimlanmistir.
MOVITRAC® B ve MOVIDRIVE® B frekans geviricilerinde gergeklestirilen asiri yik ko-
rumasi asagida agiklanmaktadir.

izin verilen akim araligi disinda isletmeye 60 saniye igin izin verilmektedir. Akim siniri-
nin ve bununla birlikte tork darbelerinin sert bir sekilde azaltiimasindan kaginmak igin,
yaklasik 50 saniye sonra akim, 10 saniye iginde bir rampa boyunca izin verilen bir de-
gere azaltilmaktadir. Akim degerinin izin verilen aralik Uzerine yeniden yukselmesi ilk
once 10 dakikalik bir duraklama zamanindan sonra mimktn olmaktadir. 5 Hz altinda
isletmeye bir dakika sureyle izin verilebilir. Bundan sonra acil durdurma hata yanitiyla
birlikte bir F110 Ex-e korumasi hata ayirmasi yapilmaktadir.

Dijital ¢cikislar P62_, "Ex-e akim sinirlama aktif" olarak parametrelendirilebilir.
Burada ¢ikis ("1" sinyali) verilmesinin kosullart:

* 1 akim sinirindan ¢ikilmis olmasi

* Duraklama zamaninin henliz tamamlanmamis olmasi

+ <5 Hzigletme bir dakikadan daha uzun

Akim-Zaman kontroll bir hata resetlemesi tarafindan resetlenemez.
Akim-Zaman kontroli hem sebekede hem de 24 V destek isletmesinde aktiftir.

BILGI
Yabanci firma UrlGind frekans ceviriciler, asiri yik korumasi icin AB numune testi bel-
gesinde yer alan gereklilikleri saglamak zorundadir.

jde
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Devreye alma
Parametre ayari: Kategori 3, EPL .c motorlar igin frekans gevirici

7.4 Parametre ayari: Kategori 3, EPL .c motorlar igin frekans gevirici

BILGI
i Frekans ceviriciler devreye alinirken ilgili isletme kilavuzlari ve rediktérlli motorlarda
ayrica reduktorin isletme kilavuzu dikkate alinmalidir.
7.41 Devreye almadan 6nce

Devreye almadan 6nce tipik uygulama durumunun tim kosullarina uygun olup olmadi-
g1 kontrol edilmelidir, bkz. B6lim "Tipik bir uygulama durumu" (— B 124). Kosullardan
sapma varsa, devreye almadan 6énce maksimum klemens geriliminin, alan zayiflama-
sinin ve tork seyrinin bir hesaplamasi yapilmalidir. Etkin isletim noktasi yeni termik ta-
nim egrisinin altinda olmahdir.

Ara devreler baglandiginda 10 dakikalik araliklarla ara devre beslemesinin dederi
% 95'inde 707 V sinirinda olmalidir. Bu 6rn. bagli motorlarin jeneratdrle igletiminde il-
gili zaman kisitlamasiyla gerceklestirilebilir.

7.4.2 MOVITRAC® 07B igin devreye alma adimlari

Akim siniri

Maksimum hiz

Otomatik ayar

Devreye almada agagidaki noktalar mutlaka dikkate alinmalidir:

«  Kontrollii devreye alma iglemi igin MOVITOOLS® MotionStudio yaziliminin en gln-
cel versiyonunu kullanin.

« Kategori 3, EPL .c motorlar, parametre seti 1 ve 2 ile devreye alinip galistirilabilir.
» Kontrol yéntemi igin hem "U/f" hem de "vektdr denetlemeli” (VFC) ayarlanabilir.

* Uygulama segiminde sadece hiz kontroll ve kaldirma dizeni uygulamalari mim-
kiinddr. "DC-frenleme" veya "Yakalama iglevi" opsiyonlari kullaniimamalidir.

» Calisma modu daima "4 bdlgeli isletme" olarak ayarlanmalidir.
« llgili motor serisi "Motor tipi" penceresinden segilmelidir.

+  "Motor sec¢imi" penceresinde motor secimine ek olarak cihaz kategorisi, sebeke
gerilimi, motor gerilimi ve baglanti sekli de secilmelidir.

Akim siniri parametresi ydnlendirmeli devreye almada uygulama penceresinde
% 150 Iy vt Olarak verilir. Bu deger izin verilen maksimum gikis torkuna bagl olarak re-
duktorde M., azaltiimahdir.

"Sistem sinirlarl" penceresindeki maksimum motor hizi sinirlandiriimalidir. Maksimum
hiz parametresi ayarlanirken dikkat edilmesi gerekenler:

*  Maksimum hiz £ motor limit hizi

* Maksimum hiz £ maksimum c¢ikis hizi n,., (bkz. rediktoér etiketi), eger RL
2014/34/AB uyarinca bir redUktor kullanilirsa.

Otomatik ayar parametresi yonlendirmeli devreye alma isleminde etkinlestirilir. Bu sa-
yede frekans cevirici her etkinlestirmede /xR Degeri parametresini otomatik olarak
ayarlar. Bu degerin manuel olarak degistiriimesine izin veriimez.
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7

Devreye alma

Parametre ayari: Kategori 3, EPL .c motorlar igin frekans gevirici

743 MOVIDRIVE® B igin devreye alma adimlan

AKim siniri

Maksimum hiz

Otomatik ayar

Devreye almada asagidaki noktalar mutlaka dikkate alinmalidir:

« Kontrollii devreye alma islemi igin MOVITOOLS® MotionStudio yaziliminin en gin-
cel versiyonunu kullanin.

+ Kategori 3, EPL .c motorlar, parametre seti 1 ve 2 ile devreye alinip ¢alistirilabilir.
+ ilk devreye almada daima komple devreye alma islemi gergeklestiriimelidir.

» Kontrol yéntemi igin hem "U/f" hem de "vektdr denetlemeli” (VFC) ayarlanabilir.

« llgili motor serisi "Motor tipi" penceresinden segilmelidir.

+  "Motor secimi" penceresinde motor secimine ek olarak cihaz kategorisi, sebeke
gerilimi, motor gerilimi ve baglanti sekli de secilmelidir.

» Uygulama sec¢iminde sadece hiz kontroli ve kaldirma duizeni uygulamalari mim-
kindur. "DC-frenleme" veya "Yakalama islevi" opsiyonlari kullaniimamalhdir.

* Calisma modu daima "4 bdlgeli isletme" olarak ayarlanmalidir.

Akim siniri parametresi ydnlendirmeli devreye almada uygulama penceresinde
% 150 Iy wot Olarak verilir. Bu deger izin verilen maksimum ¢ikis torkuna bagl olarak re-
diktérde M, azaltiimalidir.

"Sistem sinirlar" penceresindeki maksimum motor hizi sinirlandiriimalidir. Maksimum
hiz parametresi ayarlanirken dikkat edilmesi gerekenler:

*  Maksimum hiz < motor limit hizi

*  Maksimum hiz < maksimum c¢ikis hizi n.., (bkz. rediktor etiketi), eger RL
2014/34/AB uyarinca bir reduktor kullanilirsa.

Otomatik ayar parametresi yonlendirmeli devreye alma isleminde etkinlestirilir. Bu sa-
yede frekans cevirici her etkinlestirmede /xR Degderi parametresini otomatik olarak
ayarlar. Bu degerin manuel olarak degistiriimesine izin veriimez.
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Devreye alma
Parametre ayari: Kategori 3, EPL .c motorlar igin frekans gevirici

7.4.4 MOVI-C® MOVIDRIVE® uygulama gevirici igin devreye alma akisi

Devreye almada asagidaki noktalar mutlaka dikkate alinmalidir:

Devreye alma islemi icin MOVISUITE yaziliminin en glincel versiyonunu kullanin.
Kategori 3, EPL .c motorlar, tahrik hatti 1 ve 2 ile devreye alinip galistirilabilir

Motor ayrintilari: Motor tipini, frekansi, motor nominal gerilimini, baglanti tirinu ve
tahrik hattinda sogutma tirinu segin.

Patlama korumasi: Mevzuat ve uygulamayi segin. Sistem geriliminin ylksekligine
frekans cevirici isletimi ek tip etiketlerinden bakin.

Sicaklik izleme sistemi: Pozitif sicaklik katsayili termistoriiniin denetimi /TF sertifi-
kal harici bir denetim cihazi tizerinden gergeklestirilir. Bu nedenle frekans cevirici-
deki ayar "Sicaklik izleme sistemi yok" olarak ayarlanmalidir.

Fren: Fren tipi, montaj ve anma torku secilmelidir.

Denetleyicinin ayarlanmasi sirasinda "VFCplus" c¢alisma seklini kontrol yéntemi
olarak segin. Fren modu "4Q secin (motorla + jeneratérle)". "Akis optimizasyonu",
"Sorular" ve "Dogru akim freni" islevleri kullanilamaz.

Grup isletmesi ya da ¢gok motorlu igletme sirasinda "U/f" galisma seklini kullanin.

Pozitif/negatif hiz uygulama siniri

Hiz sinirini min™ olarak belirlemek igin, en basta kullanici birimleri bilgisi olmaksizin bir
devreye alma uygulayin. Uygulama sinirinin ayarlamasi sirasinda asagidaki uyarilara
dikkat edilmelidir:

Tork uygulama siniri

Maksimum hiz < motor limit hizi

Maksimum hiz £ maksimum reduktor hizi n,.. (rediktorin tip etiketine bakiniz),
sayet direktif 2014/34/AB uyarinca reduktor kullanilirsa.

Tork sinirinin ayari motor anma torkuna M, iliskindir. izin verilen maksimum rediiktor
¢ikis torku M, ... @stimamalidir.

Uygulama sinirlari belirlendikten sonra rediktdr, motor enkoder, ara digli, uygulama
birimleri vb. belirlendikten sonra "Bilesen ekle" se¢imi lizerinden segilebilir.

isletme kilavuzu — EDRN6G3 — 315

7

149



7

Devreye alma

/RS geri dondirmez kilitli motorlar

7.5 IRS geri dondurmez kilitli motorlar

/RS geri dondurmez kilit motorun dénme ydnuni kilitler veya imkansiz kilar. Dé6nme
yonU motorun fan kapaginda veya cihazin gévdesindeki bir okla isaretlenir.

Motor reduktdére monte edilirken ¢ikis milinin dénme yonlu ve kademe sayisi dikkate
alinmalidir. Motor kesinlikle kilittenen yénde dénmemelidir (baglarken fazlarin dogru
olarak baglanmasina dikkat edilmelidir!). Kontrol etmek icin geri dondirmez kilit bir de-
faya mahsus olarak yarim motor geriliminde, blokaj ydéniinde dondiirdlebilir:

Kilitlenen yonl degistirmek icin tadilat gerekli oldugunda, "Geri déndiirmez kilitli motor-
larda blokaj yoninin degistiriimesi" (— B 222) bolimindeki talimatlara uyun.

7.51 Geri dondiirmez kilidin limit hizlar

Motor geri dondirmez bir kilitle donatilirsa, frekans gevirici ile isletme durumunda kilit-
leme gdvdelerinin kalkis hizlari alt hiz sinirini olusturur.

Motorlar Kilitleme torku Takozlarin kalkig hizi Maksimum hiz
Nm min™ min™
EDRNG63 95 890 5000
EDRN71 95 890 5000
EDRN80 130 860 5000
EDRN90/100 370 750 5000
EDRN112/132S 490 730 5000
EDRN132M/L 700 700 4500
EDRN160/180 1400 610 4500
EDRN200/225 2500 400 3500
EDNR250/280 2600 400 2600
EDRN315 6300 320 2500
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Kontrol/Bakim
Genel uyarilar

8 Kontrol/Bakim

8.1 Genel uyarilar

A UYARI

Tahrik Unitesi denetimsiz olarak ¢alistiginda yaralanma tehlikesi vardir.
Oliim veya agir yaralanmalar.
» Calismaya baslamadan 6énce motorun ve bagli opsiyonlarin enerijisini kesin.

* Yanhsglkla galismamasi igin motoru emniyete alin.

A IKAZ

Fren agilirken fren asintisini soluma, yutma.

Solunum yollarinin ve organlarinin tahrisi.

v Frenli motorlarin bakimi sirasinda FFP2 sinifi bir solunum maskesi kullanin.
» Fren asintisinin savrulmasini énleyin.

* Fren asintisini uygun hava emme sistemleriyle veya tozu baglayan nemli bezler-
le giderin.

+ Is ortaminda yeterli bir havalandirmayi saglayin.

A IKAZ
Tahrik Gnitesi ylzeyleri isletme sirasinda ¢ok fazla isinabilir.

Yanma tehlikesi.

* Her tlrlG ise bagslamadan énce motorun iyice sogumasini bekleyin.

DIKKAT

Montaj esnasindaki ¢ok dusuk sicakliklar nedeniyle mil kegeleri zarar gorebilir.
Mil kegelerinde olasi hasarlanma.

* Montaj 6ncesinde ortam sicakhginin ve mil kegelerinin 0 °C den daha soguk ol-
mamasini saglayin.

e

BILGI

Montaj 6ncesi, mil kegelerinin sizdirmaz yanagina gres surin. Yaglama maddeleri
bilgileri icin bkz. bélim "Yaglama maddeleri, korozyon 6nleyici madde ve sizdirmazlik
maddesi igin siparis bilgileri" (— B 250).
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Kontrol/Bakim
Genel uyarilar

[

BILGI

+ Sadece gecerli tek parca ve sarf malzemeleri listesindeki orijinal yedek parcalari
kullaniimalidir, aksi takdirde motorun patlama korumali ortamlarda kullanimi igin
ruhsat gegersizdir.

+ Patlama korumali motor parcalari degistirildiginde, yeniden parc¢a kontrolu yapil-
masi gerekmektedir.

+ Bakim ve onarim galismalari tamamlandiktan sonra motor dodru sekilde monte
edilmeli ve tim acikhklar kapatiimalidir.

+ Kontrol/bakim c¢alismalari esnasinda motor agilirsa, yeniden kapatmadan énce te-
mizlenmelidir.

» Patlama korumali alanlardaki motorlari diizenli olarak temizleyin. Toz birikiminin
5 mm’yi gegmesinden kaginin. Temizlik igin asiri yik olusturan yéntemler kullan-
mayin.

» Patlama korumasi genelde IP koruma sinifi kogullarinin yerine getiriimesine bagli
olmaktadir. Bu sebepten tim calismalarda contalarin dogru yerlestiriimelerine ve
kusursuz durumda olmalarina dikkat edilmelidir.

+ Patlama korumasi sadece dogru bir sekilde bakimi yapilan motorlarda garanti edi-
lebilir.

+ Motorlar veya rediktorli motorlar tekrar boyandidinda, elektrostatik yiklenmenin
onlenmesi igin EN 60079-0 gereklilikleri géz dnlinde bulundurulmalidir, bunun igin
bkz. B6lim "Boyama" (— B 57).

BILGI

Motorun guvenli isletimi icin dizenli bir bakim varsayilmaktadir. Tahrik Unitesinin ba-
kimi igletmecinin sorumlulugunda olup, hem isletme Giivenligi Talimati hem
EN 60079-17 dikkate alinacaktir.

Onarimlar

Patlama korumali cihazlar Uzerindeki onarimlar, Glke bazinda ydnetmeliklere dikkat
edilerek uygulanacaktir. Almanya'da isletme Guvenligi Talimati (BetrSichV) ve Uriin
Givenligi Yasas! (ProdSG) gecerlidir.

Bir onarim durumunda, elektrik sistemlerinin kontroli ve isler halde tutulmasi veya
elektrikli cihazlarin onarim ve revizyonu konularinda o6nemli bilgiler kapsayan
EN 60079-17 ve EN 60079-19 standartlarina riayet edilmelidir. Motor izerindeki ona-
rimlar yalnizca SEW-EURODRIVE servisi tarafindan veya gerekli bilgilere sahip ona-
rim atolyeleri tarafindan yapilmaldir.
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8.2

Kontrol ve bakim araliklari

Kontrol/Bakim
Kontrol ve bakim araliklari

Asagidaki tabloda kontrol ve bakim araliklari gosterilmektedir:

Cihaz/cihaz pargasi

Zaman araligi

Ne yapmali?

Fren BEO3

Calisma freni olarak kullanildigin-
da:

En az her 3000 galisma saatinde”

Durma freni olarak kullanildigin-
da:

Calisma kosullarina bagli olarak 0.5
- 4 yilda bir"

Freni kontrol edin

Calisma havasi araligini dlgun
Anahtarlama kontaklarini kontrol edin,
gerektiginde degistirin (6rn. yanmis
ise)

Fren BEOS — BE122

Calisma freni olarak kullanildigin-
da:

En az her 3000 ¢alisma saatinde”

Durma freni olarak kullanildigin-
da:

Calisma kosullarina bagli olarak 0.5
- 4 yilda bir"

Freni kontrol edin:

Fren diskinin kalinh@ini dlguin
Fren diski, balata

Calisma havasi arahigini 6lgiin ve ayar-
layin

Baski plakasi

Tastyici/digler

Baski halkalari

Asinma artiklarini temizleyin

Anahtarlama kontaklarini kontrol edin,
gerektiginde degistirin (6rn. yanmis
ise)

Motor

Her 10000 caligma saatinde?®

Motoru kontrol edin:

Rulmanlari kontrol edin, gerekirse de-
gistirin

Mil kecelerini degistirin

Sogutma havasi kanallarini temizleyin

Tahrik

Farkh®

Yuzey koruma ve korozyon Onleyici
kaplamada rétus yapin veya yenileyin

Hava filtresini kontrol edin ve gerekti-
ginde temizleyin

Eger varsa, fan kapaginin en derin
noktasindaki terleme suyu deliklerini
temizleyin

Kapali delikleri temizleyin

Baglanti kablosu

Motordaki gibi

Kablolari denetleme

Hasar olup olmadigini kontrol edin, ge-
rekirse baglanti kablosunu degistirin.

Kablo rakorlarini kontrol edin ve gerek-
tiginde sikin.

1) Asinma sureleri farkl faktorler tarafindan etkilenir ve oldukga kisa olabilir. Gerekli kontrol/bakim araliklari 6zel olarak tesis kurucusu-
nun proje dokiimanlarina gére hesaplanmalidir.
2) Ek yaglama tertibatll EDRN225 — 315 motorlar icin "Yeniden yaglama cihazli EDRN225 — 315 motorlarin yatak yaglamasi” bolimun-
de verilen daha kisa ek yaglama surelerine dikkat edilmelidir.
3) Zaman arali§i dis etkenlere baglidir ve ¢ok kisa olabilir, 6rn. ortamdaki toz orani ¢ok yuksek ise.
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8 Kontrol/Bakim

Kontrol ve bakim araliklari

8.2.1 Conta yerleri
Contalarin bakimi agsagdidaki tabloya gére uygulanmalidir:

Conta yeri

Pozis- |Pozisyon Kullanim Bakim/kontrol

yon no.

[26] Sizdirmaz pul EDR..200 — 315 Her s6kimde dedistirilir

[28] Tapa (BE20 — BE20 — 122 Her s6kiimde degistirilir
122'de, mantuel fren
acma yoksa)

[30] Tahrik olmayan taraf- | BE60 — 122 Her 10000 calisma saatinde™
ta mil kegesi

[37] Geri dondirmez kili- |EDRN63 — 315 Her 10000 ¢alisma saatinden sonra®
din sizdirmaz contas Sizdirmaz conta yuvasini korozyon (pas)

bakimindan kontrol edin.
Gerekirse freni degigtirin.

[47] Manuel fren agmanin |BEO3 — 122 En geg 10000 galisma saatinden sonra®
O-ringi Her sdkiimde degistirilir

[61] Somun BEO5 — 122 Her kontrol veya bakimda SEW-L-Spezi-
Manyetik gévdede al yenilenmelidir.
somunun temas yi- Her sOkiimde somunlar degistirilir.
zeyi

[66] Sizdirmazlik lastigi BEQ5 - 122 Her kontrol veya bakimda sizdirmazlik

lastigini plastik deformasyon bakimindan
kontrol edin ve gerekirse degistirin. Siz-
dirmazlik lastiginin yuvalari agindiginda
frenin degistiriimesi zorunludur.
Sizdirmazlik lastigi en geg 10000 galig-
ma saatinden sonra degistirilir.

[95] Sizdirmaz conta BEO3 - 122 Her 10000 calisma saatinden sonra”
(BEOS - 11, mfmijel Sizdirmaz conta yuvasini korozyon (pas)
fren.agma contasi bakimindan kontrol edin. Yuva aginmisg-
dahil) sa fren veya manyetik gdvde degistiril-

melidir.

[106]/ Tahrik tarafi mil kege- | EDRN.. Her 10000 cgalisma saatinden sonra”

[250] Si

[390] Kablo rakoru BE20 - 62 Her s6kiimde degistirilir
Stator
(Fren) yatak muhafa-
zasl

[392] Stator EDRNG63 - 132S Her s6kiimde degigtirilir
B, fren veya geri don-
dirmez kilit yatak
muhafazasi

154  istetme kilavuzu — EDRN63 - 315

31555918/TR — 11/2023



31555918/TR — 11/2023

Kontrol/Bakim
Kontrol ve bakim araliklari

Conta yeri
Pozis- |Pozisyon Kullanim Bakim/kontrol
yon no.
[901)/ Fren yatak muhafa- |EDRN63 — 132S /BE.. * Her sdkiimde degistirilir
[1607] zasl surtinme diski | veya /RS (yassi conta)
Fren yatak muhafa- |EDRN132M - 315 ile /BE..
zasi geri dondirmez | oder /RS (O-Ring)
kilit gdvdesi
[703)/ Sdrtlinme diski vidasi | EDRN100 /BE.. veya /RS |« Her s6kiimde degistirilir (basing sizdir-
[900] magz vida digi emniyeti

Geri dondirmez kilit
govdesi

orn. precote® 85-8)

1) Zaman aralidi dis etkenlere baghdir ve ¢ok kisa olabilir, 6rn. ortamdaki toz orani ¢gok yiksek ise.
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8

Kontrol/Bakim
Rulman yaglamasi

8.3

8.3.1

8.3.2

Rulman yaglamasi

EDRNG63 — 280 motorlarinin rulman yaglamasi

Standart tipte motor yataklari muir boyu yaglanmig olarak donatiimaktadir.

Ek yaglama donanimi /NS ile EDRN225 — 315 motorlarinin rulman yaglamasi

EDRN225 — 315 motorlari ek bir yaglama donanimi ile techiz edilebilir. Asagidaki re-
simde ek yaglama donanimlarinin konumlari gésterilmektedir.

I O =\
|

1

i
“i"\ %—3

9007199630094091
[1] DIN 71412’ye gore A formunda ek yaglama donanimi

Normal calisma kosullari ve -20 °C ile +40 °C arasi bir ortam sicakhdl icin
SEW-EURODRIVE, ilk yaglama igin polilire esasli, madeni, ylksek giicte sicaklija da-
yanikli Mobil Polyrex EM (K2P-20 DIN 51825) yagini kullanmaktadir.

-40 °C’ye kadar dusuk sicaklik araligindaki motorlar igin ayni sekilde poliirea esash
madeni bir yag olan SKF GXN veya LGHP2 yagi kullaniimaktadir.

Ek yaglama

Yaglar, 400 gramlik kartuslar iginde tekli pargalar halinde SEW-EURODRIVE’dan te-
min edilebilmektedir. Siparis bilgilerini "Yaglama maddeleri, korozyon onleyici madde
ve sizdirmazlik maddesi icin siparig bilgileri" (— B 250) béliminde bulabilirsiniz.

BILGI

Sadece ayni tip koyuluga sahip, yag ana maddesi ve tutarliligi ayni olan (NLGI sinifi)

fde

yaglari karistirin!

Motor yataklari, motordaki yaglama etiketinin bilgilerine gore yaglanmalidir. Eskiyen
yag, motor i¢ bélmesinde toplanir ve bir kontrol islemi ¢ercevesinde 6 — 8 kez ilave
yaglamadan sonra ¢ikartilmalidir. Yataklar yeniden yaglanirken yatagin 2/3’'Gne kadar
doldurulmasina dikkat edin.

Yagin diizgun sekilde dagditilmasi icin ilave yaglama sonrasinda motorlari yavasc¢a ¢a-
listirin.

Yagin gresorliklerden yataklara geldigi yaglama kanallari her zaman yagla dolu olma-
lidir. Normal durumda ek yaglama sireleri uygulanarak saglanir. Bakim calismalari
esnasinda kanallardaki rulman yagi kalabilir ve ¢ikarilmasi gerekmez.
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Kontrol/Bakim
Takviye edilmis yatak

Ek yaglama periyodu
Asagidaki kosullar durumunda yataklarin ek yaglama surelerini tablo bilgilerine goére
uygulayiniz:
+ Ortam sicakhdi: -20 °C ile +40 °C arasi
* 4 kutuplu bir AC motorun anma hizi
» Normal yiklenme

Daha yuksek ortam sicakliklari, hizlar veya yuklenmeler icin ek yadlama surelerini ki-
saltin. ilk dolumda belirtilen miktarin 1.5 katini kullanin.

Yagin gresorliklerden yataklara geldigi yaglama kanallari her zaman yagla dolu olma-
lidir. Normal durumda ek yaglama sireleri uygulanarak saglanir. Bakim calismalari
esnasinda kanallardaki rulman yagi kalabilir ve ¢ikarilmasi gerekmez.

Yatay montaj konumu | Diisey montaj konumu
Motorlar Siire Miktar Siire Miktar
EDRN225 /NS 5000 h 409 3000 h 60 g
EDRN250 — 315 /NS 5000 h 50 g 3000 h 70 gr
EDRN250 — 315 /JERF /NS 3000 h 50 g 2000 h 70 gr

8.4 Takviye edilmig yatak
A UYARI

Yatak ve motorun uygunsuz 1sinmasi nedeniyle patlama tehlikesi.
Olim veya agir yaralanmalar.

+ Silindir ruiman yatagini radyal yik olmadan galistirmayin.

/ERF opsiyonunda (takviye edilmis yatak) A tarafindaki silindir ruiman yataklari kullani-
lir. Takviye edilmis yataklara daima radyal yik uygulanmali ve radyal yik olmadan ¢a-
listirnlmamalidir.

Yataklarin yaglanmasini en uygun sekilde yapmak icin takviye edilmis yatak
sadece /NS opsiyonu ile (ek yaglama) sunulmaktadir.

Rulman yaglamasi igin "Ek yaglama donanimi /NS ile EDRN225 — 315 motorlarinin
rulman yaglamasi" (— B 156) bolimundeki bilgilere dikkat edin.
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8 Kontrol/Bakim

Motor ve fren bakimi hazirligi

8.5 Motor ve fren bakimi hazirlig

A UYARI

Tahrik Unitesi denetimsiz olarak galistiginda yaralanma tehlikesi vardir.

Oluim veya agir yaralanmalar.

» Calismaya baslamadan 6énce motorun ve bagli opsiyonlarin enerijisini kesin.

* Yanlislikla galismamasi igin motoru emniyete alin.

8.5.1 EDRN80 - 132S motorlarinin hiz enkoderinin sokiilmesi

Asagidaki resim ES7. hiz enkoderi 6rneginde s6kme islemini géstermektedir:

[34] Sac vidasi

[35] Fan kapagi
[220] Enkoder

[361] Koruma kapagi
[362] Genlesme dubeli
[619] Baglanti kapag

158 | isletme kilavuzu — EDRNG3 - 315

[A]
[B]
[D]
[F]
[G]

[619]

%\
[34] [361]/[170]
18014401092583179
Tork kolu tespit vidalari
Merkezi tespit civatasi
Koni
Delik
Disli disk
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ES7./AS7. s6kimii

ES7./AS7. montaji

Kontrol/Bakim
Motor ve fren bakimi hazirligi

Koruma kapagini [361] veya gerekirse harici fani [170] sokan.

Baglanti kapaginin [619] vidalarini gevsetin ve baglanti kapagdini [619] ¢ikartin. En-
koder baglanti kablosunu ayirmayin.

Merkezi tespit vidasi [B] ¢ézuldigunde koninin [D] dismemesine dikkat edin. Mer-
kezi tespit vidasini [B] yakl. 2 - 3 turda ¢6zUn. Koniyi [D] vida basina hafif bir darbe
vurarak ¢ozun.

. Genlesme dibelini [362] ¢ozmek igin tork kolunun [A] tespit vidalarini ¢ikarin. En-

koderi [220] dikkatli bir sekilde rotorun deliginden ¢ekin.

Enkoder muylusuna paslanmaya kargi, 6rn. NOCO®-FLUID surin.

. Genlesme diibelini [362], enkoderin tork koluna asin.

= Glvenlik enkoderinde: Yeni bir genlesme diibeli kullanin.

Enkoderi mil ucunun dayanma noktasina kadar itin.

Merkezi tespit vidasini [B] sikin.

= Sikma momenti 2.75 Nm

= Guvenlik enkoderinde: Stkma momenti 2.75 Nm + % 6 (2.59 — 2.92 Nm)

. Genlesme dibelini [362] fan kapagina [35] bastirin ve dogru oturup oturmadigini

kontrol edin.

. Tork kolunun [A] tespit vidalarini dayanma noktalarina kadar genlesme dibeline

[362] vidalayin. Tork kolunun [A] tespit vidalarini sikin.
= Sikma momenti 2.25 Nm

= Glvenlik enkoderinde: Sikma momenti 2.25 Nm - % 25 +% 15 (1.69 — 2.59
Nm)

Baglanti kapagini [619] vidalayin.
= Sikma momenti 2.25 Nm

= Giuvenlik enkoderinde: Sikma momenti 2.25 Nm - % 25 +% 15 (1.69 — 2.59
Nm)

= Gulvenlik enkoderinde: Yalpalama o6lgimi yapin "Yalpalama dlgimunin uygu-
lanmasi (sadece guvenlik enkoderi olarak uygulamada)".

Koruma kapagini [361] veya gerekirse harici fani [170] monte edin.
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8 Kontrol/Bakim

Motor ve fren bakimi hazirligi

8.5.2 EDRN132M - 280 (de-) motorlarinin hiz enkoderinin montaji

Asagidaki resim EG7. hiz enkoderi érneginde sdkme islemini gostermektedir:

[715)  [35] [1] [220] [232] [619] [706] [657] [707]

[1] Rotor [367]
[34] Sac vidasi [619]
[35] Fan kapag [657]
[220] Enkoder [706]
[232] Vidalar [707]
[715]
[361] Koruma kapagi [B]

EG7., AG7. sokiimii

1. Modele goére su islemleri gergeklestirin:

18014400901307275

Tespit vidasi
Baglanti kapag:
Kanopi

Mesafe pimi
Vidalar

Merkezi tespit civatasi

= kanopilli: Kanopiyi [657] s6kmek i¢in vidalari [707] ¢ikarin. Gerekirse anahtar
agzi genisligi 13 olan bir dig alyen anahtarla mesafe piminde [706] kontralayin.

= kanopisiz: Koruma kapagini [361] sdkmek icin vidalari [34] ¢ikarin.

2. Baglanti kapaginin [619] vidalarini gevsetin ve baglanti kapagini [619] ¢ikartin. En-

koder baglanti kablosunu ayirmayin.

3. Tork kolunun tespit vidalarini [232] sokun.

Enkoderi [220] ¢ekip ¢ikartmak igin vidayi [B] yakl. 2 - 3 turda ¢ozun.
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EG7., AG7. montaji

Kontrol/Bakim
Motor ve fren bakimi hazirligi

Enkoder muylusuna paslanmaya karsi, 6rn. NOCO®-FLUID sir(in.
Enkoderi mil ucunun dayanma noktasina kadar itin.

Merkezi tespit vidasini [B] sikin.

= Sikma momenti 8 Nm

= Glvenlik enkoderinde: Sikma momenti 8 Nm + % 5 (7.6 — 8.4 Nm)

. Guvenlik enkoderinde: Bir sonraki adimda gerekli olan vidalara LOCTITE® 241 si-

run.

. Tork kolunun tespit vidalarini [232] sikistirin.

= Sikma momenti 6 Nm

= Guvenlik enkoderinde: Stkma momenti 6 Nm £ % 10 (5.4 — 6.6 Nm)
Baglanti kapagini [619] vidalayin.

= Sikma momenti 2.25 Nm

= Guvenlik enkoderinde: Sikma momenti 2.25 Nm - % 25 +% 15 (1.69 — 2.59
Nm)

Koruma kapagini [361] veya gerekirse harici fani [170] monte edin.

8. Gerekirse kanopiyi [657] monte edin.
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Kontrol/Bakim

Motor ve fren bakimi hazirligi

8.5.3 Hiz enkoderi EG7./AG7. (EDRN132M - 225 motorlari) harici sogutma fani /VE ile - sokme/
monte etme

EG7., AG7. sokiimi

Asagidaki resim EG7. hiz enkoderi érneginde sdkme islemini gostermektedir:
[934]

..Tf

1801440625443979

[22] Vida [935] Tork kolu

[170] Harici fan kapagi [936] Vida

[232] Vidalar [934] Mesafe kovani

[269] Gromet [A] Enkoder

1. Harici fani [170] s6kmek i¢gin vidalari [22] ¢ikarin.

2. Kablo rakorunu [269] enkoder kablosuyla harici fandan [170] gikarin.

3. Tork kolunu [935] ¢ikarmak i¢in [232] ve [936] vidalarini gevsetin.

4. Baglanti kapaginin [619] vidalarini gevsetin ve baglanti kapagini [619] ¢ikartin. En-

koder baglanti kablosunu ayirmayin.
5. Enkoderi [220] ¢ekip ¢ikartmak igin vidayi [B] yakl. 2 - 3 turda ¢6zun.
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EG7., AG7. montaji

Kontrol/Bakim
Motor ve fren bakimi hazirligi

Enkoder muylusuna paslanmaya karsi, 6rn. NOCO®-FLUID sir(in.
Enkoderi mil ucunun dayanma noktasina kadar itin.

Merkezi tespit vidasini [B] sikin.

= Sikma momenti 8 Nm

= Glvenlik enkoderinde: Sikma momenti 8 Nm + % 5 (7.6 — 8.4 Nm)

. Tork kolunu [935] mesafe kovanina [934] yerlestirin ve vidalarini [936] sikin.

= Sikma momenti 11 Nm

= Gulvenlik enkoderinde: Bir sonraki adimda gerekli olan vidalara LOCTITE® 241.
surdn.

. Tork kolunun tespit vidalarini [232] sikigtirin.

= Sikma momenti 6 Nm

= Guvenlik enkoderinde: Stkma momenti 6 Nm £ % 10 (5.4 — 6.6 Nm)
Kablo rakorunu [269] harici fana [170] géturun.

Harici fani [170] monte edin ve vidalarini [22] sikin.

= Sikma momenti 28 Nm

isletme kilavuzu — EDRN63-315 = 1 53



8 Kontrol/Bakim

Motor ve fren bakimi hazirligi

8.5.4 Hiz enkoderi EH7., AH7. ((E)DRN 315 motorlari)
Asagidaki sekilde EH7. ve AH7. hiz enkoderleri 6rneginde sékim islemi gosterilmek-

tedir:
[734] [B] [220]
[659] [657]
[748] [B] [220]
18014398917111435
[1] Rotor [659] Vida
[35] Fan kapagi [734] Somun
[220] Enkoder [748] Vida
[367] Tespit vidasi
[657] Kapak saci [B] Sikma vidasi

EH7., AH7. sokiimii
1. Kapak saci [657] sOkmek i¢in vidalar [659] gikarin.
2. Enkoderi [220] modele gore asagidaki sekilde fan kapagindan [35] sokin:
= EH7.: Somunu [734] ¢ikarin.
= AH7.: Vidayi [748] ¢ikarin.
3. Enkoderi [220] ¢ekip ¢ikartmak igin vidayi [B] yakl. 2 - 3 turda ¢6zln.

164  istetme kilavuzu — EDRN63 — 315

31555918/TR — 11/2023



31555918/TR — 11/2023

EH7., AH7. montaji

Enkoderi mil ucunun dayanma noktasina kadar itin.

. Vidayi [B] sikin.

= EH7.: Sitkma momenti 3 Nm

= AH7.: Stkma momenti 2 Nm

Enkodere gore su igslemleri gergeklestirin:

= EH7.: Somunu [734] monte edin.

= AH7.: Viday [748] takin.

Kapak saci [657] vidalarla [659] monte edin.

Kontrol/Bakim
Motor ve fren bakimi hazirligi
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Kontrol/Bakim

8

8.5.5

Motor ve fren bakimi hazirligi

Hiz enkoderi XV.., EV.., AV.. (EDRN80 — 225 motorlari) - enkoder baglanti adaptoriiyle

Asagidaki sekilde bir harici enkoder érnegdinde s6kim islemi gosteriimektedir:

[22]

[170]
[212]
[220]
[225]

[232]

[251]

EV.., AV.., XV.. sokiimii

[233] [D] [251] [232] [A] [B]
Vida
Harici fan kapagi
Flans bashigi [A]
Enkoder [B]
Ara flans (XV1A'da gerekmez) D]

Vidalar (sadece XV1A ve XV2A ile [E]
birlikte gelir)

Germe rondelalar (XV1A ve

XV2A ile birlikte gelir)

[225]

[220]

[269] [211] [22]

[361]/[170]

7
\§

7
VARV,

o

=

18014402142647691

[361] Koruma kapagi (normal / uzun)
[269] Gromet

Adaptor
Sikma vidasi

Kaplin (uzatma mil veya dolu mil
kavramasi)

Sikma vidasi

1. Koruma kapagini [361] veya gerekirse harici fani [170] sokin.

. Tespit vidalarini [232] ¢6zln ve germe rondelasini [251] digari dondurdn.

2
3. Kaplinin sikma vidasini [233] ¢6zUn.
4. Adaptéra [A] ve enkoderi [220] ¢ikarin.

EV.., AV.., XV.. montaji

1. Vidalar [226] ile ara flangi [225] enkoder baglanti adaptériine [212] monte edin.

2. Enkoderi [220] monte edin; Bkz. Enkoder montaji bélimu.

3. Koruma kapagini [361] vidalar [22] ve rondelalar [211] ile sabitleyin.
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Kontrol/Bakim 8

Motor ve fren bakimi hazirligi

8.5.6 Hiz enkoderi EV.., AV.., XV.. ((E)DRN250 — 280 motorlari) - enkoder baglanti adaptoriiyle

Asagidaki sekilde bir harici enkoder érnegdinde s6kim islemi gosteriimektedir:

(1459] [1489] .
[1460] [1461] [1462] 334

[34]
18014406225445899

[22] Vida [361] Koruma kapagi (normal/uzun)
[33] Rondela [1458] Vida
[34] Vida [1459] Kafes somun
[35] Fan kapagi [1460] Tirtilh rondela
[220] Enkoder [1461] Rondela
[225] Ara flans (opsiyonel) [1462] Vida
[226] Vida [1489] Topraklama bandi
[232] Vidalar (.V1A ve .V2A ile birlikte [1496] Tirtilli rondela

gelir)
[233] Kaplin [1497] Rondela
[251] Germe rondelalari (V1A [1498] Vida

ve .V2A ile birlikte gelir)
[269] Gromet [A] Enkoder montaj adaptori

Enkoder baglanti adaptoriiniin sékiilmesi
1. Koruma kapagini [361] sokmek icin vidalari [34] ¢ikarin.
2. Enkoderi [220] s6klin, bkz. bolim "EV.., AV.., XV.. s6kimi" (— B 168).

3. Topraklama bandini [1489] enkoder baglanti adaptdrinden [A] ¢6zmek igin tirtilli
rondelayi [1496], rondelayi [1497] ve vidayi [1498] cikarin.

Fan kapagini [35] s6kmek icin vidalari [22] ¢ikarin.
Enkoder baglanti adaptérini [A] ¢ikarmak icin vidasini [1458] ¢6zin

= Enkoder montaj adaptoriiniin sokiilmesi zor ise: Bir digli pimi M6 (uzunluk
20 - 35 mm) el kuvvetiyle rotor deligine vidalayin. Bir digli pimi M8 (uzunluk >
10 mm) ayni delige vidalayin ve rotorun [1] enkoder baglanti adaptérini [A]
bastirin. Digli pimi M6 rotor deliginden ¢ikarin.
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8 Kontrol/Bakim

Motor ve fren bakimi hazirligi

EV.., AV.., XV.. s6kimii
1.

2.
3.
4

Tekrar monte etme

Koruma kapagini [361] skmek icin vidalari [34] ¢ikarin.
Kablo rakorunu [269] enkoder kablosuyla koruma kapagindan [361] c¢ikarin.
Tespit vidalarini [232] ¢6zin ve germe rondelasini [251] disari dondirin.

Kaplin klemens poyrasinin [233] vidasini enkoder tarafli enkoder baglanti adapto-
randn [A] yarigindan ¢ozin.

Enkoderi [220] enkoder baglanti adaptoriinden [A] veya ara flangtan [225] sokun.

Enkoderi monte etmek igin "Enkoder montaj adaptori" (— B 46) boéliminde anlati-
lan islemi yapiniz.
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Kontrol/Bakim 8

Motor ve fren bakimi hazirligi

8.5.7 EV../AV..IXV.. montaj adaptorii ile hiz enkoderinin, harici fan /VE opsiyonlu EDRN 250 — 280
motorlarinda monte edilmesi (sokiilmesi)

Asagidaki sekilde bir harici enkoder drneginde sdkium islemi gosterilmektedir:

[232] oo
269 (17

(22]

7715965835

[22] Vida [269] Gromet
[170] Harici fan kapagi [934] Mesafe kovani
[220] Enkoder [935] Tork kolu
[225] Ara flans (opsiyonel) [936] Vida
[226] Vida [1458] Vida
[232] Vidalar (.V1A ve .V2A ile birlikte gelir) [1463] Vida
[233] Kaplin [A] Enkoder montaj adaptoéri
[251] Germe rondelalar (.V1A ve .V2A ile bir-

likte gelir)

Enkoder baglanti adaptériiniin sékiilmesi
1. Vidalari [22] ve harici fan bashgdini [170] sékdn.
2. Kablo rakorunu [269] fan muhafazasindan [170] ¢ikartin

3. Vidalari [232] gevsetin ve germe rondelalarini [251] yana dogru dondirin. Kaplin
sikistirma gdbeginin [233] enkoder tarafindaki vidasini sokiin ve enkoderi [220] ¢I-
kartin. Ara flang [225] ve vidalar [226] enkoder baglanti adaptériinde [A] kalabilir.

4. Silindirik bash civatalari [1458] ve [936] sOklin ve enkoder baglanti adaptorini [A]
cikartin. Tork kollari [935] ve vidalar [1463] enkoder baglanti adaptérinde [A] kala-
bilir.

+ Enkoder baglanti adaptdriinin [A] sokillmesi zor ise: Rotor deliginde 20 —
35 mm uzunlugunda digli pim M6 vidalayin (vida 1458 deligi) ve elle sikin.
Sonra da ayni delige uzunlugu > 10 mm olan digli pim veya en az 80 mm uzun-
luunda M8 vida takin ve bdylece enkoder baglanti adaptoriuni [A] rotordan [1]
ayirin. Daha sonra digli pim M6'yi tekrar rotordan ¢ikartin.

isletme kilavuzu — EDRN63-315 1 59



8 Kontrol/Bakim

Motor ve fren bakimi hazirligi

EV.., AV.. ve XV.. enkoderlerin sokiilmesi
1. Vidalari [22] ve harici fan bashgdini [170] sokun.
2. Kablo rakorunu [269] enkoder kablosu ile harici fan bagligindan [170] ¢ikartin

3. Enkoderin germe rondelalarini [220] disariya déndirin ve vidalar [232] sokun.
Enkoder tarafindaki kaplin sikistirma gébegi [233] vidasini sékun.

4. Enkoderi [220] enkoder baglanti adaptériinden [A] ya da ara flanstan [225] sokiin.

Tekrar monte etme

1. Enkoderi monte etmek icin "Enkoder montaj adaptori" (— B 46) boliminde anlati-
lan islemi yapiniz.
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8.5.8

(1]
[22]
[33]
[34]
[35]
[42]
[170]
[220]
[232]
[361]
[619]

Kontrol/Bakim
Motor ve fren bakimi hazirligi

EDRN71 - 132S motorlarinin koni enkoderini sokme ve monte etme

[1901]
Rotor [1164]
Vida (altigen) [1889]
Rondela [1900]
Vida (yildiz bagl) [1901]
Fan kapagi [1902]
B yatadi muhafazasi [1927]
Harici fan [A]
Enkoder [B]
Vida (alti kanalli yuva) [C]
Koruma kapagi [D]
Baglanti kapagi [E]

EKB8./AK8./RK8M s6kiimii

1.
2.
3.

Vidalari [E] sokun.

Baglanti adaptoru
Tork kolu

Kablo braketi
Aksesuar poseti
Disli kovan

Disli pim

Vidal kapak
T-slot yivi

Alt pargca

Vida

Vida

[1164]

e
T

=y
—_0
=

S

[34] 133]

[170/361]

9007227774284811

Baglanti kapagini [619] baglanti adaptérinden [1164] ¢ikartin.

Alt parcadaki [C] vidalari [D] ¢6zln.

= Vidalar [D] ancak baglanti adaptérinin [1164], koruma kapaginin [361] girinti-
sinde kaydirilabilecedi kadar disari déndurin.

Vidalari [34] sokin.

isletme kilavuzu - EDRN63 - 315 ] 7]



8

Kontrol/Bakim

Motor ve fren bakimi hazirligi

5. Koruma kapagini [361] motordan ¢ekip alin. Bu sirada baglanti adaptorinu [1164]
girintiden disari itin.

Vidalari [232] sokin.
. Vidalar [22] s6kun.

Fan kapagini [35] enkoder [220] Gizerinden ¢ekip alin. Baglanti adaptorini [1164]
sinyal kablosuyla fan kapaginin [35] kesitinden gegirin.

© N o

9. Enkoderin [220] merkezi vidal kapagini [A] sokun.

10. Enkoderin [220] merkezi tespit vidasini ¢dzin. Bunun i¢in en az 45 mm uzunlugun-
da bir alet kullanin.

= Enkoderin [220] merkezi tespit vidasi ¢ézulemedidi zaman, anahtar agzi genig-
ligi 10 ile enkoder milinin anahtar ylzeyinde kontralayin.

11. Koni baglantisini ¢o6zin.

= EKS8. enkoder, AK8W, AK8Y, RK8M: Koni baglantisini ¢dzmek igin, enkoderin
[220] merkezi tespit vidasini saat yoninin tersine daha fazla déndurun.

= Enkoder AK8H: Enkoderin [220] merkezi tespit vidasini saat yoninun tersine
daha fazla déndurin. Koni baglantisini ¢gézmek igin, = 70 mm uzunlugunda bir
M6 vidasini delige vidalayin.

12. Enkoderi [220] rotordan [1] ¢cekerek ¢ikarin.

13. izolasyon kaplini opsiyonunda: Enkoderi [220] izolasyon kaplininden [1891] cekip
alin.
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Kontrol/Bakim
Motor ve fren bakimi hazirligi

EK8./AK8. enkoderin monte edilmesi

Ao Dbd =~

10.

11.

12.
13.

14.

15.

Enkoderin [220] ve rotorun [1] konisini temizleyin.

Merkezi vidali kapadi [A] ¢ikarin.

Enkoderi [220] rotorun [1] koni deligine takin.

Enkoderi [220] sabitlemek igin, merkezi tespit vidasini sikin.

= izolasyon kaplininin anahtar agzi genisligi 10 ile anahtar yiizeyinde kontralayin.
= Sikma momenti 3.3 Nm.

Enkoderi [220] kapatmak i¢in, merkezi vidali kapagi [A] yerine takin.

= Sikma momenti 1.8 Nm.

Fan kapagini [35] enkoder [220] tzerinden monte edin. Bu sirada baglanti adapto-
riin [1164] sinyal hattiyla fan kapaginin [35] merkezi 1zgara kesitinden gegirin.

Fan kapagini [35] vidalar [22] ile motorun B veya fren yatagi muhafazasinda [42]
sabitleyin.

= Metal kapaklarda: Stkma momenti 3.3 Nm.
= Plastik kapaklarda: Sikma momenti 2 Nm.

Vidalar [232], fan kapaginin [35] izgarasindan tork kolunun [1889] somunlarina vi-
dalayin.

= Tork kolunun somunlarina vidalarla ulasmak icin enkoderi [220] déndirmeniz
gerekirse, enkoderi [220] saat ydnunde cevirin.

= Baglanti adaptorinin [1164], koruma kapagdinin [361] girintisi igine itilebilecegi
sekilde sinyal kablosunun yeterli uzunlukta olmasina dikkat edin.

= Sikma momenti 3.3 Nm.

Baglanti adaptortinl [1164] harici fanin [170] motora bakmayan girinti ucuna kadar
koruma kapaginin [361] girintisine itin.

Koruma kapagini [361] fan kapaginin [35] Ustlne takin.

= Baglanti adaptériinin [1164] alt parcasindaki [C] dékme ok, baglanti kapagdinin
[619] daha sonra kablo ¢ikisinin yéninu goésterir.

= Kablo ¢ikiginin ydnunu degistirmek istediginizde: Vidalari [D] skun. Alt parcayi
[C] T-slot yivine [B] kars! gevirin. Vidalar [D] takin. Bu sirada vidalari [D] ancak
hafifce dayandirin.

Koruma kapagini [361] vidalarla [34] ve rondelalarla [33] sabitleyin.

= Sikma momenti 2 Nm

Baglanti adaptérini [1164] saat yoniinde dayanaga kadar dondurun.

Baglanti adaptérini [1164], vidalari [D] sikarak sabitleyin.

= Vidalar [D] orta sertlikte dis emniyeti ile emniyete alin. Sikma momenti 2 Nm.

A UYARI! Kirlilik nedeniyle patlama tehlikesi. Olim ve adir yaralanmalar. Baglanti
kapagini [619] takmadan d6nce, baglanti yerinde toz ve nem olmadigindan emin
olun. Mevcut olan kirlilikleri baglanti yerinden bertaraf edin.

Baglanti kapagini [619] baglanti adaptori [1164] Ustline takin.

Vidalari [E] baglanti kapagdindaki [619] deliklerden baglanti adaptérindeki [1164]
deliklerin icine vidalayin.

= Vidalar [E] orta sertlikte dis emniyeti ile emniyete alin. Stkma momenti 2.5 Nm.

isletme kilavuzu — EDRN63 — 315 1 73



8 Kontrol/Bakim

Motor ve fren bakimi hazirligi

EKB8./AK8./RK8M sokiimii - harici fanla
1. Vidalari [E] sOkun.
2. Baglanti kapagini [619] baglanti adaptdriinden [1164] ¢ikartin.
3. Alt parcadaki [C] vidalari [D] ¢6zin.

= Vidalan [D] ancak baglanti adaptoriniin [1164], harici fanin [170] girintisinde
kaydirilabilecedi kadar disari dondurun.

4. Vidalar [22] ¢6zUn.
5. Vidalari [34] sokuin.

Harici fani [170] motordan ¢ekip alin. Bu sirada baglanti adaptoriini [1164] girinti-
den digari itin.

7. Vidalari [232] sOkun.
8. Sinyal kablosunu, kablo braketinin [1900] kemerinden gikarin.
9. Vidalari [22] sOkin.

10. Fan kapagini [35] enkoder [220] Gzerinden ¢ekip alin. Baglanti adaptérini [1164]
sinyal kablosuyla fan kapaginin [35] kesitinden gegirin.

11. Enkoderin [220] merkezi vidal kapagdini [A] sokun.

12. Enkoderin [220] merkezi tespit vidasini ¢ézin. Bunun i¢in en az 45 mm uzunlugun-
da bir alet kullanin.

= Enkoderin [220] merkezi tespit vidasi ¢ézllemedigi zaman, anahtar agzi genis-
ligi 10 ile enkoder milinin anahtar yizeyinde kontralayin.

13. Koni baglantisini ¢ézun.

= EKS8. enkoder, AK8W, AK8Y, RK8M: Koni baglantisini ¢dzmek igin, enkoderin
[220] merkezi tespit vidasini saat yoniinin tersine daha fazla dondurdn.

= Enkoder AK8H: Enkoderin [220] merkezi tespit vidasini saat yoninun tersine
daha fazla donduriin. Koni baglantisini ¢ézmek i¢in, = 70 mm uzunlugunda bir
M6 vidasini delige vidalayin.

14. Enkoderi [220] rotordan [1] ¢cekerek cikarin.
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Kontrol/Bakim
Motor ve fren bakimi hazirligi

Harici fan opsiyonu ile EK8./AK8. enkoderin monte edilmesi

1.

2.
3.
4

10.
11.

12.
13.

14.

15.

16.

17.

Enkoderin [220] ve rotorun [1] konisini temizleyin.

Merkezi vidali kapadi [A] ¢ikarin.

Enkoderi [220] rotorun [1] koni deligine takin.

Enkoderi [220] sabitlemek igin, merkezi tespit vidasini sikin.

= Enkoder milinin anahtar agzi genisligi 10 ile anahtar ylzeyinde kontralayin.
= Sikma momenti 3.3 Nm.

Enkoderi [220] kapatmak i¢in, merkezi vidali kapagi [A] yerine takin.

= Sikma momenti 1.8 Nm.

Fan kapagini [35] enkoder [220] tzerinden monte edin. Bu sirada baglanti adapto-
riin [1164] sinyal hattiyla fan kapaginin [35] merkezi 1zgara kesitinden gegirin.

Fan kapaginin [35] vidalarini [22] motorun B veya fren yatagdi muhafazasina [42]
oturtun.

Vidalari [232], fan kapaginin [35] izgarasindan tork kolunun [1889] somunlarina vi-
dalayin.

= Tork kolunun somunlarina vidalarla ulasmak ig¢in enkoderi [220] déndirmeniz
gerekirse, enkoderi [220] saat ydnunde cevirin.

= Baglanti adaptoriniin [1164], harici fanin [170] girintisi igine itilebilecedi sekilde
sinyal kablosunun yeterli uzunlukta olmasina dikkat edin.

= Sikma momenti 3.3 Nm.

A ikaz!

Yanlis montaj nedeniyle maddi hasar. Sinyal kablosu hasar goérebilir. Enkoderin
[220] sinyal kablosunun donen harici fana temas etmeyecegi sekilde, kablo brake-
tinin [1900] kemerinin igine sinyal kablosunu yerlestirin.

Kablo braketini [1900] dondirmek igin digli pimi [1927] ¢6zUn.
Kablo braketini [1900] sabitlemek igin digli pimi [1927] sikistirin.
= Sikma momenti 1.8 Nm.

Harici fani [170] fan kapaginin [35] Ustiine takin.

Baglanti adaptdérini [1164] harici fanin [170] girintisi igine itin. Girintinin standart
hizasi, klemens kutusu yénine bakmaktadir.

= Baglanti adaptoriiniin [1164] alt pargasindaki [C] dokme ok, baglanti kapaginin
[619] daha sonra kablo ¢ikisinin yéninu goésterir.

= Kablo ¢ikisinin yonini degistirmek istediginizde: Vidalari [D] sokin. Alt pargayi
[C] T-slot yivine [B] karsi ¢evirin. Vidalar [D] takin. Bu sirada vidalari [D] ancak
hafifce dayandirin.

Fan kapagini [35] vidalar [22] ile motorun B veya fren yatagi muhafazasinda [42]
sabitleyin.

= Metal kapaklarda: Sikma momenti 3.3 Nm.

= Plastik kapaklarda: Stkma momenti 2 Nm.

Harici fani vidalarla [34] ve rondelalarla [33] sabitleyin.
= Sikma momenti 2 Nm

Baglanti adaptoérind [1164] harici fanin [170] motora bakmayan girinti ucuna kadar
koruma kapaginin [361] girintisine itin.

Baglanti adaptérini [1164] saat yoninde dayanagda kadar dondurun.
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8 Kontrol/Bakim

Motor ve fren bakimi hazirligi

18. Baglanti adaptérinu [1164], vidalar [D] sikarak sabitleyin.
= Vidalar [D] orta sertlikte dis emniyeti ile emniyete alin. Sikma momenti 2 Nm.

19. A UYARI! Kirlilik nedeniyle patlama tehlikesi. Olim ve agdir yaralanmalar. Baglanti
kapagini [619] takmadan &énce, baglanti yerinde toz ve nem olmadigindan emin
olun. Mevcut olan kirlilikleri baglanti yerinden bertaraf edin.

Baglanti kapagini [619] baglanti adaptorl [1164] Ustlne takin.

20. Vidalari [E] baglanti kapagdindaki [619] deliklerden baglanti adaptérindeki [1164]
deliklerin icine vidalayin.

= Vidalar [E] orta sertlikte dis emniyeti ile emniyete alin. Sikma momenti 2.5 Nm.
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8.5.9

1]
[22]
[33]
[34]
[220]
[232]
[361]
[619]
[1164]
[1891]
[1895]
[1896]
[1897]

Kontrol/Bakim
Motor ve fren bakimi hazirligi

EDRN132M - 315 motorlarinin koni enkoderini sokme ve monte etme
[1929]

[1891]

[1901]

Rotor

Vida (altigen)
Rondela

Vida (yildiz bas)
Enkoder

Vida (alti kanall yuva)
Koruma kapagi
Baglanti kapagi
Baglanti adaptori
Izolasyon kaplini
Destek halkasi/ara halkasi
Vida (alti kanall yuva)
Vida (alyen)

[1898]
[1899]
[1900]
[1901]
[1902]
[1927]
[1929]
[Al
[B]
[C]
[D]
[E]

[1896] 1895

[1895] [232]

[34]

331 [361]

9007227788914699
Kelepge
Kafes somun
Kablo braketi
Aksesuar poseti
Disli kovan
Disli pim
Aksesuar poseti
Vidali kapak
T-slot yivi
Alt parga
Vida
Vida

isletme kilavuzu - EDRN63-315 1 7/



8 Kontrol/Bakim

Motor ve fren bakimi hazirligi

[1891] (@35 | ol

[1889]! [1900] [1927] |
I el
[1901]
18014427053575691
[ Rotor [1892] Destek plakasi
[22] Vida (altigen) [1893] Vida (yildiz bas)
[33] Rondela [1897] Vida (alyen)
[34] Vida (yildiz bas) [1900] Kablo braketi
[220] Enkoder [1901] Aksesuar poseti
[232] Vida (alti kanalli yuva) [1902] Disli kovan
[361] Koruma kapagi [1925] Mesafe pimi
[619] Baglanti kapagi [1927] Disli pim
[934] Mesafe kovani [1929] Aksesuar poseti
[935] Tork kolu [A] Vidali kapak
[936] Silindir vida [B] T-slot yivi
[937] Alti kbse somun [C] Alt parca
[1310] Sizdirmaz profil [D] Vida
[1889] Tork kolu [E] Vida

EK8./AK8. enkoderin sokiilmesi

1.

Vidalari [E] sOkin.
Baglanti kapagini [619] baglanti adaptérinden [1164] cikartin.

3. Alt pargadaki [C] vidalari [D] ¢6ziin.

= Vidalari [D] ancak baglanti adaptérinin [1164], koruma kapaginin [361] girinti-
sinde kaydirilabilecegi kadar disari dondurin.

4. Vidalari [34] sokin.

Koruma kapagini [361] motordan ¢ekip alin. Bu sirada baglanti adaptérini [1164]
girintiden digari itin.

6. Vidalari [232] sOkin.
7. Vidalari [22] sOkin.
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Kontrol/Bakim
Motor ve fren bakimi hazirligi

8. Fan kapagini [35] enkoder [220] Gzerinden ¢ekip alin. Baglanti adaptérini [1164]
sinyal kablosuyla fan kapaginin [35] kesitinden gegirin.

9. Enkoderin [220] merkezi vidali kapagini [A] sokun.
10. Enkoderin [220] merkezi tespit vidasini ¢ézun.

= Enkoderin [220] merkezi tespit vidasi ¢6zllemedigi zaman, anahtar agzi genis-
ligi 10 ile enkoder milinin anahtar yizeyinde kontralayin.

11. Koni baglantisini ¢ézan.

= Enkoder EKS8., AK8W, AK8Y: Koni baglantisini ¢ézmek icin, enkoderin [220]
merkezi tespit vidasini saat yonunin tersine daha fazla déndurdn.

= Enkoder AK8H: Enkoderin [220] merkezi tespit vidasini saat ydnunun tersine
daha fazla dénduarin. Konileri g6zmek igin, = 70 mm uzunlugunda bir M6 vidayi
deligin igine vidalayin.

12. Enkoderi [220] rotordan [1] gekerek gikarin.

13. izolasyon kaplini opsiyonunda: Enkoderi [220] izolasyon kaplininden [1891] gekip
alin.
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Kontrol/Bakim

Motor ve fren bakimi hazirligi

EK8./AK8. enkoderin monte edilmesi

Ao Dbd =~

10.

11.

12.

13.

14.

15.
16.

Enkoderin [220] ve rotorun [1] konisini temizleyin.
izolasyon kaplini opsiyonunda: izolasyon kaplininin [1891] konilerini temizleyin.
Merkezi vidal kapagdi [A] ¢ikarin.

izolasyon kaplini opsiyonunda: Enkoder monte edilimeden dnce izolasyon kaplini
[1891] monte edilmelidir. izolasyon kaplinini [1891] rotorun [1] koni deligine takin.
izolasyon kaplinini sabitlemek igin, merkezi tespit vidasini sikin.

= izolasyon kaplininin anahtar agzi genisligi 10 ile anahtar yiizeyinde kontralayin.
= Sikma momenti 3.3 Nm.
Enkoderi [220] rotorun [1] koni deligine takin.

izolasyon kaplini opsiyonunda: Enkoderi [220] izolasyon kaplinin [1891] koni deligi-
ne takin.

Enkoderi [220] sabitlemek i¢in, merkezi tespit vidasini sikin.

= Enkoder milinin anahtar agzi genigslidi 10 ile anahtar ylzeyinde kontralayin.
= Sikma momenti 3.3 Nm.

Enkoderi [220] kapatmak i¢in, merkezi vidali kapagi [A] yerine takin.

= Sikma momenti 1.8 Nm.

Fan kapagini [35] enkoder [220] Gzerinden monte edin. Bu sirada baglanti adapt6-
riin [1164] sinyal hattiyla fan kapaginin [35] merkezi 1zgara kesitinden gegirin.

Fan kapagini [35] vidalar [22] ile motorun B veya fren yatagi muhafazasinda [42]
sabitleyin.

= EDRN132M - L: Sikma momenti 11.3 Nm.
= EDRN160M — L: Sikma momenti 27.3 Nm.

= EDRNB315: Vidalari [22] orta sertlikte dis emniyeti ile emniyete alin. Sikma mo-
menti 5 Nm.

Vidalari [232] destek halkasi/ara halkasindan [1895] veya fan kapaginin [35] kafe-
sinden tork kolunun [1889] somunlarina vidalayin.

= Baglanti adaptérinin [1164], koruma kapaginin [361] girintisi igine itilebilecegi
sekilde sinyal kablosunun yeterli uzunlukta olmasina dikkat edin.

= Sikma momenti 3.3 Nm.
Koruma kapagini [361] fan kapagdinin [35] Ustline takin.
= Girintinin standart hizasi, klemens kutusu yonine bakmaktadir.

= Baglanti adaptoriiniin [1164] alt pargasindaki [C] dokme ok, baglanti kapagdinin
[619] daha sonra kablo ¢ikiginin ydninu gosterir.

= Kablo ¢ikisinin yonlinu degistirmek istediginizde: Vidalari [D] sokun. Alt pargayi
[C] T-slot yivine [B] karsi gevirin. Vidalar [D] takin. Bu sirada vidalari [D] ancak
hafifce dayandirin.

Koruma kapagini [361] vidalarla [34] ve rondelalarla [33] sabitleyin.
= Sikma momenti 4.5 Nm

Baglanti adaptoriini [1164] harici fanin [170] motora bakmayan girinti ucuna kadar
koruma kapaginin [361] girintisine itin.

Baglanti adaptorini [1164] saat yonlinde dayanagda kadar dondurin.
Baglanti adaptorini [1164], vidalari [D] sikarak sabitleyin.
= Vidalar [D] orta sertlikte dis emniyeti ile emniyete alin. Sikma momenti 2 Nm.
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17. A UYARI! Kirlilik nedeniyle patlama tehlikesi. Oliim ve adir yaralanmalar. Baglant
kapagini [619] takmadan 6nce, baglanti yerinde toz ve nem olmadigindan emin
olun. Mevcut olan kirlilikleri baglanti yerinden bertaraf edin.

Baglanti kapagini [619] baglanti adaptorl [1164] Ustline takin.

18. Vidalar [E] baglanti kapagdindaki [619] deliklerden baglanti adaptérindeki [1164]
deliklerin icine vidalayin.

= Vidalar [E] orta sertlikte dis emniyeti ile emniyete alin. Stkma momenti 2.5 Nm.
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Harici fan opsiyonu ile EK8./AK8. enkoderin sokiilmesi

1.

250 — 315 boyutlarinin motorlarinda: Vidalar [1893] mevcut ise vidalar soékin.
Destek plakasini [1892] ¢ikarin. Sizdirmaz profili [1310]/[1965] girintiden disari itin.

2. Vidalari [E] s6kln.

Baglanti kapagini [619] baglanti adaptérinden [1164] ¢ikartin.

4. Alt parcadaki [C] vidalar [D] ¢6zin.

= Vidalar [D] ancak baglanti adaptérinin [1164], harici fanin [170] girintisinde
kaydirilabileceg@i kadar disari donduran.

5. Vidalari [22] sokiin.

Harici fani [170] motordan ¢ekip alin. Bu sirada baglanti adaptoriini [1164] girinti-
den digari itin.

7. Vidalari [232] sOkun.

8. Sinyal kablosunu, kablo braketinin [1900] kemerinden gikarin.

9. Tork kolunu [935] almak igin vidayi [936]/altikdse somunu [937] gevsetin. Sinyal

10.

11.

12.
13.

kablolu baglanti adaptdrini [1164] tork kolunun [935] kesitinden gegirin.
Enkoderin [220] merkezi tespit vidasini ¢ézun.

= Enkoderin [220] merkezi tespit vidasi ¢ozilemedigi zaman, anahtar agzi genis-
ligi 10 ile enkoder milinin anahtar yizeyinde kontralayin.

Koni baglantisini ¢ézin.

= Enkoder EK8., AK8W, AK8Y: Koni baglantisini ¢ézmek igin, enkoderin [220]
merkezi tespit vidasini saat yoninln tersine daha fazla déndurin.

= Enkoder AK8H: Enkoderin [220] merkezi tespit vidasini saat ydnunun tersine
daha fazla déndurin. Konileri ¢ézmek igin, = 70 mm uzunlugunda bir M6 viday
deligin igine vidalayin.

Enkoderi [220] rotordan [1] ¢ekerek ¢ikarin.

izolasyon kaplini opsiyonunda: Enkoderi [220] izolasyon kaplininden [1891] cekip
alin.
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Harici fan opsiyonu ile EK8./AK8. enkoderin monte edilmesi

1.

2.
3.
4

9.

10.

11.

12.

13.
14.

15.

16.
17.

Enkoderin [220] ve rotorun [1] konisini temizleyin.
izolasyon kaplini opsiyonunda: izolasyon kaplininin [1891] konilerini temizleyin.
Merkezi vidal kapagdi [A] ¢ikarin.

izolasyon kaplini opsiyonunda: Enkoder monte edilimeden dnce izolasyon kaplini
[1891] monte edilmelidir. izolasyon kaplinini [1891] rotorun [1] koni deligine takin.
izolasyon kaplinini sabitlemek igin, merkezi tespit vidasini sikin.

= Enkoder milinin anahtar agzi genisligi 10 ile anahtar ylzeyinde kontralayin.
= Sikma momenti 3.3 Nm.
Enkoderi [220] rotorun [1] koni deligine takin.

izolasyon kaplini opsiyonunda: Enkoderi [220] izolasyon kaplinin [1891] koni deligi-
ne takin.

Enkoderi [220] sabitlemek i¢in, merkezi tespit vidasini sikin.

= Enkoder milinin anahtar agzi genigslidi 10 ile anahtar ylzeyinde kontralayin.
= Sikma momenti 3.3 Nm.

Enkoderi [220] kapatmak i¢in, merkezi vidali kapagi [A] yerine takin.

= Sikma momenti 1.8 Nm.

Tork kolunu [935] bagdlanti adaptdru [1164] ve enkoder [220] Gzerinden gegirin.
izolasyon kaplini opsiyonunda: Mesafe pimini [1625] monte edin.

= Vida M6: Sikma momenti 11.3 Nm.

= Vida M8: Sikma momenti 27.3 Nm.

Tork kolunun [935] montaji sirasinda, enkodere [220] merkezi olarak hizalandiril-
masina dikkat ediniz. Vidayi [936]/alti kdse somunu [937] mesafe kovanlari [934]
ile takin.

= Vida M6: Sikma momenti 11.3 Nm.
= Vida M8: Sikma momenti 27.3 Nm.

A ikaz!

Yanlis montaj nedeniyle maddi hasar. Sinyal kablosu hasar goérebilir. Enkoderin
[220] sinyal kablosunun donen harici fana temas etmeyecegi sekilde, kablo brake-
tinin [1900] kemerinin igine sinyal kablosunu yerlestirin.

Kablo braketini [1900] déndirmek igin digli pimi [1927] ¢6zUn.
Kablo braketini [1900] sabitlemek igin disli pimi [1927] sikistirin.
= Sikma momenti 1.8 Nm.

Enkoderin tork kolunu [1889] sabitlemek icin, vidalari [232] tork kolunun [935] de-
liklerine vidalayin.

= Baglanti adaptoriiniin [1164], harici fanin [170] girintisi igine itilebilecedi sekilde
sinyal kablosunun yeterli uzunlukta olmasina dikkat edin.

Harici fani [170] B veya fren yatagi muhafazasinin [42] Ustiine takin.

Baglanti adaptérini [1164] harici fanin [170] girintisi igine itin. Girintinin standart
hizasi, klemens kutusu yéniine bakmaktadir.

= Baglanti adaptériinin [1164] alt par¢asindaki [C] dékme ok, baglanti kapagdinin
[619] daha sonra kablo ¢ikisinin yéninu goésterir.
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= Kablo ¢ikisinin ydnunu degistirmek istediginizde: Vidalari [D] s6kun. Alt parcayi
[C] T-slot yivine [B] kars! gevirin. Vidalari [D] takin. Bu sirada vidalari [D] ancak
hafifce dayandirin.

18. Harici fani [170] vidalarla [22] motorun B veya fren yatagi muhafazasinda [42] sa-
bitleyin.

= EDRN132M - L: Sikma momenti 11.3 Nm.
= EDRN160M — L: Sikma momenti 27.3 Nm.

= EDRN315: Vidalar [22] orta sertlikte dis emniyeti ile emniyete alin. Sikma mo-
menti 5 Nm.

19. Baglanti adaptérini [1164] harici fanin [170] motora bakmayan girinti ucuna kadar
koruma kapaginin [361] girintisine itin.

20. 250 — 315 boyutlarinin motorlarinda: Destek plakasini [1892] sabitlemek igin vida-
lari [1893] takin. Sizdirmaz profili [1310)/[1965] girintinin igine itin.

21. Baglanti adaptdriunt [1164], vidalar [D] sikarak sabitleyin.
= Vidalar [D] orta sertlikte dis emniyeti ile emniyete alin. Sikma momenti 2 Nm.

22. A UYARI! Kirlilik nedeniyle patlama tehlikesi. Olim ve agdir yaralanmalar. Baglanti
kapagini [619] takmadan dnce, baglanti yerinde toz ve nem olmadigindan emin
olun. Mevcut olan kirlilikleri baglanti yerinden bertaraf edin.

Baglanti kapagini [619] baglanti adapt6rl [1164] Ustlne takin.

23. Vidalari [E] baglanti kapagdindaki [619] deliklerden baglanti adaptérindeki [1164]
deliklerin icine vidalayin.

= Vidalar [E] orta sertlikte dis emniyeti ile emniyete alin. Sikma momenti 2.5 Nm.
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8.5.10 Enkoder baglanti adaptorii EK8A
Enkoder baglanti adaptéri EK8A..

Kontrol/Bakim
Motor ve fren bakimi hazirligi

Aksesuar posetinin -« Enkoderin [220] tork kolunun sabitlenmesi igin vidalar [232]

[1634] icindekiler

EK8A enkoder baglanti adaptoriinii hazirlama (DRN355 motorlar)
1. Vidalari [34] ve [22] sOkiin.

«  Boyut EDRN180'den itibaren: izolasyon kaplini [1891]

2. Koruma kapagini [361] motordan ¢ekip alin. Bu sirada baglanti adaptérinu [1164]

girintiden disari itin.
3. Vidalari [22] sokiin.
4. Fan kapagini [35] motordan ¢ekip alin.
5. Tapayi [950] rotordan [1] ¢ikartin.

= Tapayi [950] bertaraf edin.

Sonra "EK8./AK8. konik enkoderin monte edilmesi" bélimlerinde agiklandigi gibi mon-

taja devam edin.

8.5.11  Kaplinli EV8./AV8. enkoderi

EDRN71 — 225 motorlarinin kaplinli EV8./AV8. enkoderini sokme ve monte etme

Kaplin ile EV8./AV8. enkoderin sékiilmesi
1. Vidalari [E] s6kln.

2. Baglanti kapagini [619] baglanti adaptériinden [1164] ¢ikartin.

3. Alt parcadaki [C] vidalari [D] ¢6ziin.

= Vidalar [D] ancak baglanti adaptoérinin [1164], koruma kapaginin [361] girinti-

sinde kaydirilabilecedi kadar disari dondurdn.
4. Vidalan [22] s6kin.

Koruma kapagini [361] motordan ¢ekip alin. Bu sirada baglanti adaptorini [1164]

girintiden digari itin.
Vidalari [232] s6kdin.

Enkoderin [220] merkezi vidali kapagini [A] sokun.

© ® N o

Enkoderin [220] merkezi tespit vidasini ¢ézun.

Eksantrik diskleri [251] enkoderin [220] dairesel yivinden sékin.

= Enkoderin [220] merkezi tespit vidasi ¢ozlilemezse, arka kavrama yari pargasi-

nin @ 4.1 mm deliginde kontralayin.
10. Enkoderi [220] kaplinden [233] ¢ekip alin.
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Kaplin ile EV8./AV8. enkoderin monte edilmesi

1.
2.

Merkezi vidali kapadi [A] ¢ikarin.

Kapak plakasi [646] mevcut ise: Vidalari [232] s6kiin ve kapak plakasini [646] ¢I-
kartin.

Rotorun [1], enkoderin [220] ve kaplinin [233] konisini temizleyin.
Kaplini [233] rotorun koni deligine takin.

Kaplini [233] sabitlemek igin, merkezi tespit vidasini [F] takin.

= Sikma momenti 4 Nm

= Arka kavrama yari pargasinin @ 4.1 mm deliginde kontralayin.

6. Tork kolunu [1889] enkoderden ¢ikarmak icin vidalari [1888] sokun.

10.

11.
12.

13.

14.

15.

16.

17.
18.

Merkezi vidali kapadi [A] ¢ikarin.

= DRN132M/L boyutunda: Ara halkasini [225] enkoder [220] ile flans bashgi [212]
arasina koyun.

Enkoderi [220] koni delikli [233] kavrama yari pargasina takin.
Enkoderi [220] sabitlemek igin, merkezi tespit vidasini sikin.

= Sikma momenti 3.3 Nm.

= Arka kavrama yari pargasinin & 4.1 mm deliginde kontralayin.
Enkoderi [220] kapatmak i¢in, merkezi vidall kapagi [A] yerine takin.
= Sikma momenti 1.8 Nm.

Germe rondelalarini [251] sabitlemek igin, vidalari [232] yerlestirin.

Vidalar [232] sikin ve o sirada eksantrik diskleri [251] saat yoninde enkoderin
[220] dairesel yivi igine déndurdn.

= Sikma momenti 3 Nm

= Baglanti adaptérinin [1164], koruma kapaginin [361] girintisi igine itilebilecegi
sekilde sinyal kablosunun yeterli uzunlukta olmasina dikkat edin.

Baglanti adaptoriini [1164] koruma kapagdinin [361] girintisi icine itin. Girintinin
standart hizasi, klemens kutusu yonline bakmaktadir.

Koruma kapagini [361] fan kapaginin [35] Ustlne takin.

= Baglanti adaptoriniin [1164] alt parcasindaki [C] dokme ok, bagdlanti kapaginin
[619] daha sonra kablo gikisinin yéninu gosterir.

= Kablo ¢ikisinin ydonini degistirmek istediginizde: Vidalari [D] s6kun. Alt pargayi
[C] T-slot yivine [B] karsi ¢evirin. Vidalar [D] takin. Bu sirada vidalar [D] ancak
hafifce dayandirin.

Koruma kapagini [361] vidalar [22] ile sabitleyin.
= EDRN71 - 132S: Sikma momenti 3.3 Nm.
= EDRN132M — L: Sikma momenti 11.3 Nm.
= EDRN160M — L: Sikma momenti 27.3 Nm.

Baglanti adaptoriini [1164] harici fanin [170] motora bakmayan girinti ucuna kadar
koruma kapaginin [361] girintisine itin.

Baglanti adaptorini [1164] saat yonlinde dayanaga kadar dondurun.
Baglanti adaptérini [1164], vidalari [D] sikarak sabitleyin.
= Vidalar [D] orta sertlikte dis emniyeti ile emniyete alin. Sikma momenti 2 Nm.
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19. A UYARI! Kirlilik nedeniyle patlama tehlikesi. Oliim ve adir yaralanmalar. Baglant

kapagini [619] takmadan &énce, baglanti yerinde toz ve nem olmadigindan emin
olun. Mevcut olan kirlilikleri baglanti yerinden bertaraf edin.
Baglanti kapagini [619] baglanti adaptorl [1164] Ustline takin.

20. Vidalari [E] baglanti kapagdindaki [619] deliklerden baglanti adaptérindeki [1164]

deliklerin icine vidalayin.

= Vidalar [E] orta sertlikte dis emniyeti ile emniyete alin. Stkma momenti 2.5 Nm.

Harici fan opsiyonu ve kaplin ile EV8./AV8. enkoderin sékiilmesi

1.

Vidalari [E] s6kin.

2. Baglanti kapagini [619] baglanti adaptériinden [1164] cikartin.

3. Alt pargcadaki [C] vidalari [D] ¢6zin.

= Vidalar [D] ancak baglanti adaptoriiniin [1164], koruma kapaginin [361] girinti-
sinde kaydirilabilecegi kadar disari dondurin.

Vidalar [22] ¢6zUn.

5. Vidalari [34] sOkun.

7.
8.
9.

Harici fani [170] motordan ¢ekip alin. Bu sirada baglanti adaptdriint [1164] girinti-
den disari itin.

Sinyal kablosunu, kablo braketinin [1900] kemerinden ¢ikarin.
Vidalari [232] sokin.
Eksantrik diskleri [251] enkoderin [220] dairesel yivinden sokun.

10. Enkoderin [220] merkezi vidal kapagini [A] sokun.

11. Enkoderin [220] merkezi tespit vidasini ¢ézin.

= Enkoderin [220] merkezi tespit vidasi ¢ézllemezse, arka kavrama yari pargasi-
nin @ 4.1 mm deliginde kontralayin.

12. Enkoderi [220] kaplinden [233] ¢ekip alin.
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Harici fan opsiyonu ve kaplin ile EV8./AV8. enkoderin monte edilmesi

Merkezi vidali kapadi [A] ¢ikarin.

Kapak plakasi [646] mevcut ise: Vidalari [232] s6kiin ve kapak plakasini [646] ¢I-
kartin.

Rotorun [1], enkoderin [220] ve kaplinin [233] konisini temizleyin.
Kaplini [233] rotorun koni deligine takin.

Kaplini [233] sabitlemek igin, merkezi tespit vidasini [F] takin.

= Sikma momenti 3.3 Nm.

= Arka kavrama yari pargasinin @ 4.1 mm deliginde kontralayin.

6. Tork kolunu [1889] enkoderden ¢ikarmak icin vidalari [1888] sokun.

10.

11.
12.

13.

14.
15.

16.
17.

18.

Merkezi vidali kapadi [A] ¢ikarin.

= Boyut EDRN132M/L: Ara halkasini [225] enkoder [220] ile flans bashdinin [212]
arasina yerlestirin.

Enkoderi [220] koni delikli [233] kavrama yari pargasina takin.
Enkoderi [220] sabitlemek igin, merkezi tespit vidasini sikin.

= Sikma momenti 3.3 Nm.

= Arka kavrama yari pargasinin & 4.1 mm deliginde kontralayin.
Enkoderi [220] kapatmak i¢in, merkezi vidall kapagi [A] yerine takin.
= Sikma momenti 1.8 Nm.

Germe rondelalarini [251] sabitlemek igin, vidalari [232] yerlestirin.

Vidalar [232] sikin ve o sirada eksantrik diskleri [251] saat yoninde enkoderin
[220] dairesel yivi igine déndurdn.

= Sikma momenti 3 Nm

= Baglanti adaptoriiniin [1164], harici fanin [170] girintisi icine itilebilecedi sekilde
sinyal kablosunun yeterli uzunlukta olmasina dikkat edin.

A iKaz!

Yanlis montaj nedeniyle maddi hasar. Sinyal kablosu hasar goérebilir. Enkoderin
[220] sinyal kablosunun dénen harici fana temas etmeyecegi sekilde, kablo brake-
tinin [1900] kemerinin i¢ine sinyal kablosunu yerlestirin.

Kablo braketini [1900] dondirmek icin digli pimi [1927] ¢bzUn.
Kablo braketini [1900] sabitlemek igin digli pimi [1927] sikistirin.
= Sikma momenti 1.8 Nm.

Harici fani [170] flans bagliginin [212] Ustune takin.

Baglanti adaptérini [1164] harici fanin [170] girintisi igine itin. Girintinin standart
hizasi, klemens kutusu yéniine bakmaktadir.

= Baglanti adaptériintn [1164] alt parcasindaki [C] dékme ok, baglanti kapagdinin
[619] daha sonra kablo ¢ikisinin yéninu goésterir.

= Kablo ¢ikisinin ydnunu degistirmek istediginizde: Vidalari [D] s6kun. Alt parcayi
[C] T-slot yivine [B] kars! gevirin. Vidalar [D] takin. Bu sirada vidalari [D] ancak
hafifce dayandirin.

Harici fani [170] vidalar [22] ile motorun flang basliginda [212] sabitleyin.
= EDRN71 - 132S: Sikma momenti 3.3 Nm.
= EDRN132M - L: Sikma momenti 11.3 Nm.
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= EDRN160M — L: Stkma momenti 27.3 Nm.

19. Baglanti adaptorini [1164] harici fanin [170] motora bakmayan girinti ucuna kadar
koruma kapaginin [361] girintisine itin.

20. Baglanti adaptoriinii [1164] saat yoninde dayanaga kadar dondurdn.
21. Baglanti adaptoriini [1164], vidalar [D] sikarak sabitleyin.
= Vidalar [D] orta sertlikte dis emniyeti ile emniyete alin. Sikma momenti 2 Nm.

22. A UYARI! Kirlilik nedeniyle patlama tehlikesi. Olim ve adir yaralanmalar. Baglanti
kapagini [619] takmadan 6nce, baglanti yerinde toz ve nem olmadigindan emin
olun. Mevcut olan kirlilikleri baglanti yerinden bertaraf edin.

Baglanti kapagini [619] baglanti adaptori [1164] Ustline takin.

23. Vidalari [E] baglanti kapagdindaki [619] deliklerden baglanti adaptérindeki [1164]
deliklerin icine vidalayin.

= Vidalar [E] orta sertlikte dis emniyeti ile emniyete alin. Stkma momenti 2.5 Nm.
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Motor ve fren bakimi hazirligi

EDRN250 — 280 motorlarinin kaplinli EV8./AV8. enkoderini sokme ve monte etme
Kaplin ile EV8./AV8. enkoderin s6klilmesi
1. Vidalar [E] s6kin.
Baglanti kapagini [619] baglanti adaptérinden [1164] cikartin.
3. Alt parcadaki [C] vidalari [D] ¢6zin.

= Vidalar [D] ancak baglanti adaptoériiniin [1164], koruma kapaginin [361] girinti-
sinde kaydirilabilecegi kadar disari donduirin.

4. Vidalari [34] sokn.

Koruma kapagini [361] motordan ¢ekip alin. Bu sirada baglanti adaptorini [1164]
girintiden digari itin.

Vidalari [232] sokin.

Eksantrik diskleri [251] enkoderin [220] dairesel yivinden sékin.
Enkoderi [220] ara flangtan [225] ¢ekip alin.

Enkoderin [220] merkezi vidali kapagini [A] sokun.

o2 9 o Noe

0. Enkoderin [220] merkezi tespit vidasini ¢ézun.
1

. Enkoderi, monteli arka kavrama yari pargasi [233] ile montaj adaptérinden [1499]
cekip alin.

= Enkoderin [220] merkezi tespit vidasi ¢bzllemedigi zaman, anahtar agzi genis-
ligi 10 ile enkoder milinin anahtar yizeyinde kontralayin.

12. Enkoderi [220] kaplinden [233] ¢ekip alin.
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Motor ve fren bakimi hazirligi

Kaplin ile EV8./AV8. enkoderin monte edilmesi

1.

10.
11.
12.
13.

14.

15.

16.
17.

Rotorun [1], enkoder baglanti adaptdrunin [1499] ve kaplinin [233] konisini temiz-
leyin.

Enkoder baglanti adaptorini [1499] rotorun [1] koni deligine takin.

Enkoder baglanti adaptérind [1499] sabitlemek icin, merkezi tespit vidasini [1458]
takin.

= Sikma momenti 3.3 Nm.

Fan kapagini [35] vidalar [22] ile motorun B veya fren yatagi muhafazasinda [42]
sabitleyin.

= Bu sirada enkoder baglanti adaptérinin [1499] tork kolunun plastik sonimleyi-
cileri [1486] fan kapaginin [35] i1zgarasina ge¢gmelidir.

= Sikma momenti 27.3 Nm.

Toprak bandini [1495] enkoder baglanti adaptériinde [1499] sabitlemek igin, vidayi
[1498] yerine takin.

= Sikma momenti 6.5 Nm

Toprak bandini [1495] fan kapaginda [35] sabitlemek igin, vidayi [1462] kafes so-
munun [1459] icine vidalayin.

= Sikma momenti 11.3 Nm.

Silindirik i¢ delikli [233] kavrama yari pargasini, enkoder baglanti adaptérinin
[1499] iceride bulunan muylusuna takin.

Silindirik i¢ delikli [233] kavrama yari pargasini sabitlemek igin vidayi, kaplinin [233]
germe rondelasinda vidalayin.

= Sikma momenti 3.3 Nm.

Ara flansi [225] enkoder baglanti adaptériinde [1499] sabitlemek igin, vidalari [226]
yerine takin.

= Sikma momenti 3.3 Nm.

Tork kolunu [1889] enkoderden ¢ikarmak igin vidalari [1888] sokin.

Merkezi vidal kapagdi [A] ¢ikarin.

Enkoderi [220] koni delikli [233] kavrama yari pargasina takin.

Enkoderi [220] sabitlemek igin, merkezi tespit vidasini sikin.

= Sikma momenti 3.3 Nm.

= Enkoder milinin anahtar agzi genisligi 10 ile anahtar ylizeyinde kontralayin.
Enkoderi [220] kapatmak icin, merkezi vidali kapagi [A] yerine takin.

= Sikma momenti 1.8 Nm.

Enkoderi [220], monteli kavrama yari parcasiyla ara flangin [225] merkezlemesi igi-
ne takin. Her iki kavrama yari parcasi, plastik kaplin yildizinin Gzerinden i¢ ice geg-
melidir.

Germe rondelalarini [251] sabitlemek igin, vidalari [232] yerlestirin.

Vidalar [232] sikin ve o sirada eksantrik diskleri [251] saat yoninde enkoderin
[220] dairesel yivi igine déndurdn.

= Sikma momenti 3 Nm

= Baglanti adaptérinin [1164], koruma kapaginin [361] girintisi igine itilebilecegdi
sekilde sinyal kablosunun yeterli uzunlukta olmasina dikkat edin.
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18.

19.

20.

21.

22.
23.

24.

25.

Baglanti adaptorini [1164] koruma kapaginin [361] girintisi igine itin. Girintinin
standart hizasi, klemens kutusu yénine bakmaktadir.

Koruma kapagini [361] fan kapagdinin [35] Ustline takin.

= Baglanti adaptoriiniin [1164] alt pargasindaki [C] dékme ok, baglanti kapagdinin
[619] daha sonra kablo ¢ikiginin ydninu gosterir.

= Kablo ¢ikisinin yonlinu degistirmek istediginizde: Vidalari [D] sokun. Alt pargayi
[C] T-slot yivine [B] karsi gevirin. Vidalar [D] takin. Bu sirada vidalari [D] ancak
hafifce dayandirin.

Koruma kapagini [361] vidalarla [34] ve rondelalarla [33] sabitleyin.
= Sikma momenti 4.5 Nm

Baglanti adaptoriini [1164] harici fanin [170] motora bakmayan girinti ucuna kadar
koruma kapaginin [361] girintisine itin.

Baglanti adaptorini [1164] saat yonlinde dayanaga kadar dondurin.
Baglanti adaptorini [1164], vidalari [D] sikarak sabitleyin.
= Sikma momenti 2 Nm

A UYARI! Kirlilik nedeniyle patlama tehlikesi. Oliim ve agir yaralanmalar. Baglanti
kapagini [619] takmadan 6nce, baglanti yerinde toz ve nem olmadigindan emin
olun. Mevcut olan kirlilikleri baglanti yerinden bertaraf edin.

Baglanti kapagini [619] baglanti adaptori [1164] Ustline takin.

Vidalar [E] baglanti kapagdindaki [619] deliklerden baglanti adaptérindeki [1164]
deliklerin icine vidalayin.

= Sikma momenti 2.5 Nm
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Harici fan opsiyonu ve kaplin ile EV8./AV8. enkoderin s6kiilmesi
1. Vidalari [E] sOkun.

Baglanti kapagini [619] baglanti adaptérinden [1164] ¢ikartin.

3. Alt parcadaki [C] vidalari [D] ¢6zin.

= Vidalan [D] ancak baglanti adaptoriniin [1164], harici fanin [170] girintisinde
kaydirilabilecedi kadar disari dondurun.

4. Vidalar [22] sokln.

© N o

14.

Harici fani [170] motordan ¢ekip alin. Bu sirada baglanti adaptoriini [1164] girinti-
den disari itin.

Gerekirse digli pimi [1927] ¢dzun.

Sinyal kablosunu, kablo braketinin [1900] kemerinden gikarin.
Vidalari [232] sokin.

Eksantrik diskleri [251] enkoderin [220] dairesel yivinden sdkin.

. Enkoderi [220] ara flangtan [225] ¢ekip alin.
11.
12.
13.

Enkoderin [220] merkezi vidali kapagini [A] sokun.
Enkoderin [220] merkezi tespit vidasini ¢dzin.

Enkoderi, monteli arka kavrama yari pargasi [233] ile montaj adaptérinden [1499]
cekip alin.

= Enkoderin [220] merkezi tespit vidasi ¢ézilemedidi zaman, anahtar agzi genis-
ligi 10 ile enkoder milinin anahtar ylzeyinde kontralayin.

Enkoderi [220] kaplinden [233] ¢ekip alin.

Harici fan opsiyonu ve kaplin ile EV8./AV8. enkoderin monte edilmesi

1.

Rotorun [1], enkoder baglanti adaptérinin [1499] ve kaplinin [233] konisini temiz-
leyin.

Enkoder baglanti adaptérini [1499] rotorun [1] koni delidine takin.

Enkoder baglanti adaptorind [1499] sabitlemek igin, merkezi tespit vidasini [1458]
takin.

= Sikma momenti 3.3 Nm.
Tork kolunu [935] vidalar [1485] ile montaj adaptoriinde [1499] sabitleyin.
= Sikma momenti 6 Nm

Tork kollarini [935] kovanlar [934], vidalar [936] ve rondelalar [1666] ile B veya fren
yatadi muhafazasinda [42] sabitleyin.

= Sikma momenti 11.3 Nm.

Fan kapagini [35] vidalar [22] ile motorun B veya fren yatagi muhafazasinda [42]
sabitleyin.

= Bu sirada enkoder baglanti adaptérinin [1499] tork kolunun plastik sénumleyi-
cileri [1486] fan kapagdinin [35] izgarasina ge¢gmelidir.

= Sikma momenti 27.3 Nm.

Silindirik i¢ delikli [233] kavrama yari pargasini, enkoder baglanti adaptorinin
[1499] iceride bulunan muylusuna takin.
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10.

11.

12.

13.

14.

15.

16.
17.

18.

19.
20.

21.

22.

23.

24,

Silindirik i¢ delikli [233] kavrama yari pargasini sabitlemek igin vidayi, kaplinin [233]
germe rondelasinda vidalayin.

= Sikma momenti 3.3 Nm.

Ara flansi [225] enkoder baglanti adaptériinde [1499] sabitlemek igin, vidalari [226]
yerine takin.

= Sikma momenti 3.3 Nm.

Tork kolunu [1889] enkoderden ¢ikarmak igin vidalari [1888] sokdn.

Merkezi vidali kapagdi [A] ¢ikarin.

Enkoderi [220] koni delikli [233] kavrama yari pargasina takin.

Enkoderi [220] sabitlemek igin, merkezi tespit vidasini sikin.

= Sikma momenti 3.3 Nm.

= Enkoder milinin anahtar agzi genisligi 10 ile anahtar ylzeyinde kontralayin.
Enkoderi [220] kapatmak i¢in, merkezi vidali kapagi [A] yerine takin.

= Sikma momenti 1.8 Nm.

Enkoderi [220], monteli kavrama yari parcasiyla ara flangin [225] merkezlemesi igi-
ne takin. Her iki kavrama yari parcgasi, plastik kaplin yildizinin Gzerinden i¢ ice geg-
melidir.

Germe rondelalarini [251] sabitlemek igin, vidalari [232] yerlestirin.

Vidalar [232] sikin ve o sirada eksantrik diskleri [251] saat yoninde enkoderin
[220] dairesel yivi igine déndurdn.
= Sikma momenti 3 Nm

= Baglanti adaptérinin [1164], koruma kapaginin [361] girintisi igine itilebilecegi
sekilde sinyal kablosunun yeterli uzunlukta olmasina dikkat edin.

A iKaz!

Yanlis montaj nedeniyle maddi hasar. Sinyal kablosu hasar goérebilir. Enkoderin
[220] sinyal kablosunun doénen harici fana temas etmeyecegi sekilde, kablo brake-
tinin [1900] kemerinin i¢ine sinyal kablosunu yerlegtirin.

Kablo braketini [1900] dondirmek icin digli pimi [1927] ¢bzun.
Kablo braketini [1900] sabitlemek icin disli pimi [1927] sikistirin.
= Sikma momenti 1.8 Nm.

Baglanti adaptdruni [1164] harici fanin [170] girintisi i¢ine itin. Girintinin standart
hizasi, klemens kutusu yéniine bakmaktadir.

= Baglanti adaptériinin [1164] alt par¢asindaki [C] dékme ok, baglanti kapagdinin
[619] daha sonra kablo ¢ikisinin yéninu goésterir.

= Kablo ¢ikisinin ydnini degistirmek istediginizde: Vidalari [D] skun. Alt parcayi
[C] T-slot yivine [B] karsi ¢evirin. Vidalar [D] takin. Bu sirada vidalar [D] ancak
hafifce dayandirin.

Harici fani [170] vidalarla [22] motorun B veya fren yatagi muhafazasinda [42] sa-

bitleyin.

= Sikma momenti 27.3 Nm.

Baglanti adaptoriini [1164] harici fanin [170] motora bakmayan girinti ucuna kadar
koruma kapaginin [361] girintisine itin.

250 — 315 boyutlarinin motorlarinda: Destek plakasini [1892] sabitlemek icin vida-
lari [1893] takin. Sizdirmaz profili [1310]/[1965] girintinin igine itin.
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25. Baglanti adaptdrunu [1164], vidalar [D] sikarak sabitleyin.
= Sikma momenti 2 Nm

26. A UYARI! Kirlilik nedeniyle patlama tehlikesi. Olim ve agdir yaralanmalar. Baglanti
kapagini [619] takmadan &énce, baglanti yerinde toz ve nem olmadigindan emin
olun. Mevcut olan kirlilikleri baglanti yerinden bertaraf edin.

Baglanti kapagini [619] baglanti adaptorl [1164] Ustlne takin.

27.Vidalari [E] baglanti kapagdindaki [619] deliklerden baglanti adaptérindeki [1164]
deliklerin icine vidalayin.

= Sikma momenti 2.5 Nm

8.5.12 Harici fan /VE'nin monte edilmesi

Asagidaki sekilde bir harici fan /VE g0osteriimektedir:

[170]

9007199576904075
[11 Haricifan
1. Harici fanin "Parga numara devresi 2097... ve 2098... ile harici fan /VE igin isletme
ve bakim kilavuzu" (— B 297) bélimundeki igletme talimatina uyun.

2. Harici fani [170] monte etmeden dnce fan g¢arkini ve fan motorunu hasarlar igin
kontrol edin.

3. Fan carkini déndirmek suretiyle montaj yapildiktan sonra fan ¢arkinin higbir yere
surtinmedigine emin olun. Fan ¢arki ile sabit duran pargalar arasinda en az 1 mm
mesafe olmalidir.

8.6 EDRNG63 - 315 motorda kontrol/bakim galismalari

8.6.1 EDRNG63 - 315 motorda kontrol ¢calismasi adimlari

A UYARI

Tahrik Gnitesi denetimsiz olarak galistiginda ezilme tehlikesi vardir.
Oliim veya agir yaralanmalar.
» Calismaya baslamadan dnce motorun ve bagli opsiyonlarin enerjisini kesin.

* Yanlhsglkla galismamasi igin motoru emniyete alin.
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1. Reduktorli motorlarda: Motoru rediktorden sokin.
Pinyonu ve yag savurucu diski [107] sokun.

2. Mevcutsa, harici fani ve hiz enkoderini sokiin, bkz. Bolim "Motor ve fren bakimi
hazirh@" (— & 158).

3. Fan kapagini [35], fani [36] sokun.
4. Statoru sékun:

«  EDRN71 - 1328 motorlar: Silindir vidalari [13] flans muhafazasindan [7] ve B
yatagl muhafazasindan [42] sokin, statoru [16] flang muhafazasindan [7] s6-
kan.

+ EDRNG63, EDRN132M - 180 motorlari: Silindir vidalari [19] ¢6ziin ve B yatagi
muhafazasini [42] sokln. Alyen vidayi [13]/[15] ¢6zlin ve statoru flang muhafa-
zasindan [7] sokun.

+ EDRN200 motorlar
— Alyen vidayi [15] ¢6zUn ve flang muhafazasini [7] statordan sokdin.

— Silindir vidalari [19] ¢6zln ve rotoru komple [1] B yatagi muhafazasi [42] ile
birlikte sékin.

— Silindir vidalar [25] ¢6ziin ve rotoru komple [1] B yatagi muhafazasindan
[42] ayirin.

+  EDRN225 — 280 motorlari, /ERF veya /NS opsiyonsuz
— Silindir vidalari [15] ¢6zun ve flangi [7] s6kun.

— Silindir vidalari [19] ¢6z0n ve rotoru [1] B yatagi muhafazasi [42] ile birlikte
sokun.

— Silindir vidalari [25] ¢6zlin ve B yatagi muhafazasini [42] rotordan [1] ¢cekip
cikartin.

+  EDRN225 — 280 motorlari, /ERF veya /NS opsiyonu ile veya EDRN315
— Silindir vidalari [19] ve [25] ¢dzln ve B yatagi muhafazasini [42] s6kin.
— Silindir vidalari [15] ¢6zilin ve flangi [7] rotor [1] ile birlikte sdkiin.

Rotor [1] lzerine gekis veya baski uygulayin, flangi [7] dizgln sekilde birlik-
te cekin.

— Alyen vidalar [609] ¢6zUn ve flangi [7] rotordan [1] ¢ekip cikartin.

— Mil kegesi oturma yerini sbkmeden énce érnedin yapiskan bant veya koru-
ma kovani ile hasarlara kargi koruyun.

5. Gorsel kontrol: Statorun i¢ kisminda nem veya rediktor yagi var mi?
* Yoksa, 7. adim ile devam edin.
* Nem varsa 6. adim ile devam edin.
* Rediktoér yagi varsa, motoru uzman bir atélyede tamir ettirin.
6. Statorun i¢ kisminda nem varsa:
* Reduktérli motorlarda: Motoru rediktérden sokun.
* Reduktori olmayan motorlarda: A-flangi sokan.
* Rotoru [1] s6kin.

« Sargiyi temizleyin, kurutun ve elektriksel olarak kontrol edin, bkz. Bélim "Moto-
run Kurutulmasi” (— B 41).
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Rulmani [11], [44] izin verilen rulman tipleri ile degistirin, bkz. Bélim "izin verilen

rulman" (— B 247).
Yataklarin i¢ halkasi Gzerine ¢ekis veya baski uygulayin.

EDRN225 — 280 motorlari, /ERF veya /NS opsiyonu ile veya EDRN315 motorla-

rinda

Rulmanin yaklasik 2/3’Gn0 gresle doldurun, bkz. Bolim "Rulman yaglama-
sI" (— B 156).

Dikkat: Yag kecesi flanglarini [608] ve [21] yatak montajindan énce rotor mili
Uzerine yerlestirin.

A tarafindan baslayarak motoru dikey monte edin.

Yaylari [105] ve yaglama halkasini [604] flansin [7] yatak deligi icine yerlestirin.
Rotoru [1] B tarafindaki vida diglerine asin ve flansa [7] sokun.

Yag kecesi flangini [608] alyen vidalar [609] ile birlikte flansa [7] sabitleyin.

9. Mili yeniden yalitin:

A tarafi: Mil kegesini [106] degistirin.
B tarafi: Mil kecesini [30] degistirin.
Sizdirmazlik yanagina rulman yagi (Kliber Petamo GHY 133) sirtn.

10. Stator yuvalarini yeniden yalitin:

Sizdirmazlik yizeyini surekli plastik sizdirmazlik mastigi ile (kullanim sicakligi
-40 °C — +180 °C) 6rnegin "SEW L Spezial" ile yahtin.

EDRNG63 — 1328 motorlarinda: Contayi [392] degistirin.

EDRNG63 - 132S motorlarinda: Deforme olmus veya hasarli ise O-ringi [1480]
degistirin. O-ringin yerine alternatif olarak érn. "SEW L Spezial" kullanilabilir.

11. Motoru ve opsiyonlari monte edin.
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8.7
8.7.1

]

(3]
[19]
[22]
[32]
(35]

(36]
[42]
[46]

EDRNG63 - 315 frenli motorlarda kontrol/bakim ¢aligmalari

EDRNG63 — 80 frenli motorun prensip yapisi

Motor

Silindir vida

Vida

Alt kése basl vida
Sekman

Fan kapagi

Fan c¢arki
Fren yatagi muhafazasi
Klips

198 | isletme kilavuzu — EDRNG3 - 315

[51]
[53]
[56]
[57]
(58]
[59]

[62]
(64]

EDRN63
BEO03

[901]

" EDR..71
| EDRN71

EDR..71-80
EDRN71-80
BE05-2

Manuel kol (/HR)
Ayirma kolu
Saplama

Konik yay

Alti kbse somun
Silindirik saplama

Sekman
Disli pim (/HF)

[70]
[71]
[95]
[157]
[392]
[550]

[900]
[901]

9007227459873163
Taslyicl
Mil kamasi
Sizdirmaz conta
Sikma bandi (opsiyonel)
Conta

Fren énceden monte edilmis ola-

rak
Vida
Diiz conta
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8.7.2
(] 461 [/ [42]  [70]

(1]

[22]
[32]
(35]

[36]
[42]
[46]
[47]
[51]
[53]
[55]

Motor

Alti kdse bagli vida
Sekman

Fan kapagi

Fan carki

Fren yatagi muhafazasi
Klips

O-ring

Manuel kol (/HR)
Ayirma kolu

Fan kapagi pargasi (EDRN112
— 1328 motorlari)

[901] [62]

[56]
[57]
(58]
[59]

[62]
(64]
[70]

Kontrol/Bakim

EDRNG63 — 315 frenli motorlarda kontrol/bakim ¢alismalari

EDRN90 — 132S frenli motorun prensip yapisi

[157] [47] [95] [59] [53] [64] [51]

[550] [900]

Saplama

Konik yay

Alti kdse somun
Silindirik saplama

Sekman
Disli pim (/HF)
Tasiyici

[36] [32]

[35] [22] [59]

18014398689463947

[71] Mil kamasi
[95] Sizdirmaz conta
[157] Sikma bandi

[550] Fren 6nceden monte
edilmis olarak

[900] Vida
[901] Conta
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8.7.3

(1]

[22]
[31]
[32]
[35]

(36]
[42]

[46]
[47]
[51]

Kontrol/Bakim
EDRNG63 — 315 frenli motorlarda kontrol/bakim ¢alismalari

EDRN132M - 315 frenli motorun prensip yapisi

[46] [42] [71]

(1]

Fren yatagi muhafazali
motor

Alti kdse basli vida
Mil kamasi
Sekman

Fan kapagi

Fan
Fren yatagi muhafazasi

Klips
O-ring
Kol

[901]

[390] [418]

[53]

[59]
[56]
[57]
(58]

[58]
[62]

(64]
[70]
[71]
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[31]

[70] [58]

Ayirma kolu

Kapak pargasi
Saplama

Konik yay

Alti kdse somun

Ayar somunu
Sekman

Disli pim (/HF)
Taslyici
Mil kamasi

[63] [64] [51] [36] [32] [22]

[35] [59]

S S=eamaes:

S

[57]

(58]

— %
BE120/122 @
NV
[57] [255] [256] [58]
18932069899

[99]

[157]
[255]
[256]
[390]

[418]
[550]

[698]
[900]
[901]

[1607]

Sizdirmaz conta

Sikma bandi
Konik pul
Konik disk

O-ring (EDR..160 — 225,
EDRN132M — 225 motorlari)

Kablo rakoru

Fren énceden monte edilmis
olarak

Fis komple (BE20 — BE122)
Vida

O-ring/conta (EDRN132M —
225 motorlar)

O-ring (EDRN250 — 280 motor-
lar)
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EDRNG63 — 315 frenli motorlarda kontrol ¢alismasi adimlari

A UYARI

Tahrik Gnitesi denetimsiz olarak galistiginda ezilme tehlikesi vardir.
Oliim veya agir yaralanmalar.
» Calismaya baslamadan 6énce motorun ve bagli opsiyonlarin enerijisini kesin.

* Yanhsglikla galismamasi igin motoru emniyete alin.

Reduktérli motorlarda: Motoru rediktérden soékin. Pinyonu ve yag savurucu diski
[107] sokin.

2. Mevcutsa, harici fani ve hiz enkoderini sokiin. Bkz. Bolim "Motor ve fren bakimi

hazirh@" (— & 158).
Flans bash@ini [212] veya fan kapagini [35] ve fani [36] sOkun.

EDRN63 - 315 motorlar: Freni komple [550] olarak, varsa monte edilmis manuel
fren agma /HR, /HF opsiyonu ile sokdn.

+ BEO03 - 11: Klemens kutusunun kapagini sokun ve fren kablosunu baglanti kle-
menslerinden ayirin.

« BE20 - 122: Fren fig konnektérinin [698] emniyet civatalarini ¢ézin ve fig
konnektdrini ¢ekip ¢ikartin.

» Vidalari [13]/[19])/[900] ¢6zlin, freni [550] yatak kapagdindan [42] ayirarak dikkatli
bigimde ¢ikarin.

5. Statoru sokin:

+  EDRNG63 - 1328 motorlar: Silindir vidalari [13] flans muhafazasindan [7] ve B
yatagi muhafazasindan [42] sokin, statoru [16] flangs muhafazasindan [7] s6-
kan.

+  EDRN132M - 180 motorlar: Silindir vidalari [19] ¢6zlin ve B yatagi muhafaza-

sini [42] sokin. Alyen vidayi [13])/[15] ¢Ozlin ve statoru flang muhafazasindan
[7] sokiin.

+ EDRN200 - 225 motorlar
— Alyen viday [15] ¢6zUn ve flang muhafazasini [7] statordan sékin.

— Silindir vidalari [19] ¢6ziin ve rotoru komple [1] B yatagi muhafazasi [42] ile
birlikte sékun.

— Silindir vidalar [25] ¢6zin ve rotoru komple [1] B yatagi muhafazasindan
[42] ayirin.

+  EDRN225 - 280 motorlari, /ERF veya /NS opsiyonsuz
— Silindir vidalari [15] ¢6zln ve flangi [7] sokun.

Rotor [1] lzerine gekis veya baski uygulayin, flangi [7] dizgln sekilde birlik-

te cekin.

— Silindir vidalar [19] ¢6zun ve rotoru [1] B yatagi muhafazasi [42] ile birlikte
sokun.

— Silindir vidalari [25] ¢6zin ve B yatagi muhafazasini [42] rotordan [1] ¢cekip
cikartin.

+  EDRN225 — 280 motorlari, /ERF veya /NS opsiyonu ile veya EDRN315 mo-

torlar
— Silindir vidalari [19] ve [25] ¢6zlin ve B yatagi muhafazasini [42] s6kin.
— Silindir vidalari [15] ¢6zln ve flansi [7] rotor [1] ile birlikte sOkun.

isletme kilavuzu — EDRN6G3 — 315
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Rotor [1] Uzerine ¢ekis veya baski uygulayin, flangi [7] diizgiin sekilde birlik-
te cekin.

— Alyen vidalari [609] ¢6zUn ve flangi [7] rotordan [1] ¢ekip ¢ikartin.

— Mil kegesi oturma yerini sbkmeden énce érnedin yapiskan bant veya koru-
ma kovani ile hasarlara kargi koruyun.

6. Statoru yakl. 3 — 4 cm geriye gekin.
7. Gorsel kontrol: Statorun i¢ kisminda nem veya reduktér yagr var mi?
* Yoksa, 9. adim ile devam edin.
* Nem varsa 8. adim ile devam edin.
* Rediktoér yagi varsa, motoru uzman bir atélyede tamir ettirin.
8. Statorun i¢ kisminda nem varsa:
* Reduktérlid motorlarda: Motoru rediktdrden ayirin
* Rediiktori olmayan motorlarda: A flansini sdkin
* Rotoru [1] sOkiin

« Sargiyi temizleyin, kurutun ve elektriksel olarak kontrol edin, bkz. Bélim "Moto-
run Kurutulmasi" (— B 41).

9. Sekmani [62] ¢ikartin. Tasiyiciyi [70] 1sitin ve uygun alet yardimiyla gekip ¢ikartin.
Mil kamasini [71] ¢ikartin.

10. Rulmani [11], [44] izin verilen rulman tipleri ile degistirin, bkz. Bélim "izin verilen
rulman" (— B 247).

Yataklarin i¢ halkasi Gzerine ¢ekis veya baski uygulayin.
11. Mil kamasini [71] ve tasiyiciyi [70] monte edin:

+ Montaji kolaylastirmak igin tasiyiciyi daha once isitin (birlestirme sicakhgi
+85 °C ila +115 °C).

+  EDRNG63 - 71 motorlar: Montajdan dnce rotordaki [1] tasiyicl yuvasini temizle-
yin ve Loctite 649 ile yapistirin. Sekman [62] baglayici olarak tasiyiciya birlesti-
rilmelidir. Mil kegesi igin sizdirmazlik ylzeylerini gizilmeye karsi koruyun.

+  EDRNS8O0 - 315 motorlar: Rotordaki [1] taslyici yuvasini temizleyin ve birlestir-
me Oncesinde NOCO®-FLUID korozyon 6nleyici maddesi siriin. Akabinde sek-
mani [62] monte edin.

12. Statoru yeniden sizdirmaz hale getirin ve monte edin:
+ EDRNG63 - 132S motorlar: Contayi [392] degistirin
+ EDRNG63, EDRN132M - 225 motorlari: O-ringi [390] degistirin.

+ EDRN132M - 315 motorlar: Sizdirmazlk ylzeylerini surekli plastik sizdirmaz-
ik mastigi ile (kullanim sicakligi -40 °C ila +180 °C) 6rnegin "SEW-L-Spezial"
ile yahtin.

13. EDRN225 — 280 motorlari, /ERF veya /NS opsiyonu ile veya EDRN315 motorla-
rinda

* Rulmanin yaklasik 2/3'Unu gresle doldurun, bkz. Bélim "Rulman yaglama-
sI" (— B 156).

+ Dikkat: Yag kecesi flanslarini [608] ve [21] yatak montajindan dnce rotor mili
Uzerine yerlestirin.

» A tarafindan baglayarak motoru dikey monte edin.
* Yaylari [105] ve yaglama halkasini [604] flansin [7] yatak deligi icine yerlestirin.
* Rotoru [1] B tarafindaki vida diglerine asin ve flansa [7] sokun.
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* Yag kegesi flansini [608] alyen vidalar [609] ile birlikte flansa [7] sabitleyin.
« Statoru [16] ve flansi [7] vidalar [15] ile birlikte vidalayin.
Dikkat: Sargi ¢ikintisini hasara kargi koruyun!

+ B yatagi muhafazasini monte etmeden 6nce bir M8 disli pimini (yaklasik
200 mm) yag kegesi flansina [21] vidalayin.

+ B yatagi muhafazasini [42] monte edin, bu esnada digli pimi vida [25] deligin-
den gegirin. B yatagi muhafazasini ve statoru [16] silindir vidalar [19] ve alti k6-
se somunlar [17] ile birlikte vidalayin. Yag kegesi flansini [21] digli pimle birlikte
kaldirin ve 2 vida [25] ile tespit edin. Disli pimi ¢ikartin ve geri kalan vidalari [25]
takin.

14. Mili yeniden yalitin:
* A tarafi mil kegesini [106] degistirin.
+ EDRN315 motorlari, /FG opsiyonlu: A tarafi mil kegesini [250] degistirin.
+ EDRN225 - 315 motorlari, /NS opsiyonlu: B tarafi mil kegesini [30] degistirin.

» Sizdirmazhk yanagdina uygun rulman yagi surun, bkz. Bélim "Yaglama madde-
leri, korozyon o6nleyici madde ve sizdirmazlik maddesi igin siparis bilgile-
ri" (— B 250).

15. Frenin [550] fren yatagi muhafazasindaki [42] sUrtiinme diskini yeniden yalitin:
+ BEO03'lii EDRN63 — 71 motorlari: Diiz contayi [901] degistirin.
+ EDRN71 - 1328 motorlari: Contayi [901] degistirin.
+  EDRN132M - 280 motorlari: O-ringi [901] veya [1607] degistirin.

+ EDRNB315 motorlari: Sizdirmazlik yuzeylerini surekli plastik sizdirmazlik mastigi
ile (kullanim sicakhgi -40 °C ila +180 °C) 6rnegin "SEW-L-Spezial" ile yalitin.

16. Freni [550] yeniden monte edin: Takarken fren kablosunu klemens kutusundan ge-
¢irin. Freni takin, bu sirada fren hizalamasina dikkat edin. (yatak kapagindaki kam,
manuel fren agma konumu).

* Fren BEO03: Dis acan vidalar frenin devrik monte edilmesini dnlemek icin frenin
etrafina esit sekilde yerlestiriimeli ve sikilmalidir.

+ BEO03'li EDRN63 motorlar: Vida [19] M5x35 (dis agan vida) 5 Nm sikma mo-
mentiyle sikilmalidir. Vidalar tekrar kullanilabilir.

« BEO3'li EDRN71 motorlari: Vidalar [900] M5x20 (dis acan vida) 5 Nm sikma
momentiyle sikilmalidir. Tekrar montajda yeni vidalar kullaniimalidir.

+  EDRN71 — 80 motorlari: Silindir vidalari [13] monte edin. Stkma momenti: 5 Nm
+ EDRN90 - 315 motorlari: Silindir vidalari [900] monte edin

EDRN..

90 - 100 112 - 132 160 — 180 200 - 225 250 - 315

Sikma momenti

10,3 Nm 25,5 Nm 50 Nm 87,3 Nm 230 Nm

17. Fren baglanti hattini baglayin.
« BEO3 - 11: Fren hattini tekrar devre semasina gore baglayin.

*  BE20 - 122: Frenin fis konnektérini [698] tekrar takin. Tespit vidalarini tekrar
sikin (sikma momenti: 3 Nm)

18. Yeni sizdirmaz contaya [95] EPP malzeme uyumlu yagi sirin ve sizdirmaz conta
yuvasina oturtun, bkz. Bolim "Yaglama maddeleri, korozyon Onleyici madde ve
sizdirmazlik maddesi igin siparis bilgileri" (— B 250).

19. Fani [36] ve fan kapagdi [35] veya flang basligi [212] ve mevcut ek donanimi monte
edin.
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20. Reduktorli motorlarda: Yag savurucu diski [107] degistirin ve pinyonu monte edin.
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[47]
[49]
[50]

8.7.6

[42]
[49]
[50]
[54]
(60]

BEO03 frenin prensip yapisi

Sizdirmazlik elemani
Baski plakasi
Fren yayi

(54]
[56]
(68]

Kontrol/Bakim

EDRNG63 — 315 frenli motorlarda kontrol/bakim ¢alismalari

[718]

[49]

Manyetik gévde komple

Saplama

Fren diski komplesi

BEO5 - 2 frenlerinin prensip yapisi

[42] [67]

Fren yatagi muhafazasi
Baski plakasi

Fren yayi (normal)
Manyetik gévde komple
Saplama

(65]

[61]
[65]
[66]
[67]
(68]

[718]

Alti kbse somun
Baski halkasi
Sizdirmazlik bandi
Kargi yay

Fren diski

[54]

[50]/[276]

[60]

[54]

[73]
[276]
[718]

[276]
[718]

(61]

[50/276]
22473863947
Surtinme saci
Fren yayi
Soénumleme plakasi

[66]

28202353803
Fren yayi (mavi)
Soénlimleme saci
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8.7.7 BEOS5 - 20 frenlerinin prensip yapisi
[702] [67] [65] [718] [63] [54]  [60] [61] [66]
\ \ \“%
P
N\
1D
=)
/N
[50)/[276]/[1312]
28203771275
[49] Baski plakasi [65] Baski halkasi [702] Siartinme diski
[50] Fren yayi (normal) [66] Sizdirmazlik bandi [718] Soénldmleme saci (BEO5 — 11)
[54] Manyetik gévde komple [67] Karsi yay [1312]  Fren yayi (beyaz)
[60] Saplama [68] Fren diski
[61] Alti kése somun [69] Halka yay/Kapak (BE5 — 20)
[63] Manyetik sac [276] Fren yayi (mavi)
8.7.8 BE30, 60, 120 frenlerinin prensip yapisi
[702] [69] [67] [68] [49] [54] [60] [28] [61]
[63] [50)/[276] [66]
18234907019

[28] Kapak [61] Alti kdse somun [69] Halka yay
[49] Baski plakasi [63] Manyetik celik sac [276] Fren yayi (mavi)
[50] Fren yayi (normal) [66] Sizdirmazlik lastigi [702] Surtinme diski
[54] Manyetik gévde komple [67] Ayar kovani
[60] Saplama [68] Fren diski komplesi
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BE32, 62, 122 frenlerinin prensip yapisi
[69b]

(28]
[49]
(50]
(52]
[54]
(60]

[702] [67]

Kapak

Baski plakasi

Fren yayi (normal)
Sabit fren diski komple
Manyetik gdvde komple
Saplama

[61]
[63]
[66]
[67]
[68a]
[68b]

[68b] [50] / [276]

[49] [63]

Alti kbse basli somun
Manyetik celik sac
Sizdirmazlik bandi
Ayar kovani

Fren diski komplesi
Fren diski komplesi

[60] [61]

\ P

[54] [28] [66]
18234909451

[69a] Halka yay

[69b] Halka yay

[276] Fren yayi (mavi)
[702] Sirtinme diski
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8.7.10 BEO3 freninin agsinma durumunu 6lgme

BEO3 freninin galisma havasi araligi sonradan ayarlanamaz. Bakim sirasinda baski
plakasinin kursunu kontrol edin.

Frenin tek pargalarinin degistiriimesine izin veriimez.
v" Motor ve baglh tim opsiyonlar enerijisi kesilmig halde baglanmistir.
v" Motoru istenmeden tekrar agilmaya kargl emniyete alin.

1. Frenin agik veya kapali durumunda, saplamalarin kursundaki "X" 6l¢isinU bir de-
rinlik élger veya kumpas yardimiyla élgin.

= Her iki degerin farki, galisma havasi araligidir.

= Calisma havasi aralidi igin izin verilen maksimum deger 0.65 mm'dir. Deger asilir-
sa freni degistirin.

23652168459

8.7.11 BEO5 - 122 frenlerde ¢aligma havasi araliginin ayarlanmasi
v" Motor ve bagli tiim opsiyonlar enerjisi kesilmis halde baglanmistir.
v" Motoru istenmeden tekrar agilmaya kargi emniyete alin.
1. Asagidaki pargalari sékin:

= Mevcutsa, harici fani ve hiz enkoderi, bkz. Bolim "Motor ve fren bakimi hazirli-
g1" (— B 158).

= Flans kapagi [212] veya fan kapagdi [35], sekman [32/62] ve fan [36]
2. Sizdirmazlik bandini [66] kaydirmak icin sikma bandini [157] ¢dzln.

Fren asintisini elektrikli stplirge ile temizleyin.

Diski [68] 6l¢in.

= Asgari fren diski kalinhgi, bkz. Bolim "Teknik Bilgiler" (— B 225).

= Gerektiginde fren diskini degistirin, bkz. Bélim "BE05 — 122 frenleri igin fren
diskinin degistiriimesi" (— B 211).

5. BE30 - 122: Ayar kovanlarini [67] ¢6zmek igin ayar kovanlarini [67] B yatagi mu-
hafazasi yéninde déndurin.

6. A calisma havasi araligini bir senteyle asagidaki sekle gére 120° kaydiriimis 3 ko-
numda dlgln.

= BEO05 - 11: baski plakasi [49] ve sdnUmleme saci [718] arasinda.
= BE20 - 122: baski plakasi [49] ve manyetik govde [54] arasinda.
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7. A calisma havasi araliini ayarlayin.

27021597944201611

= BEO05 - 20: Alti kdse somunlari [61], calisma havasli a¢iklidi dogru olarak ayar-
lanana kadar tekrar sikin, bkz. Bolim "Fren isi, calisma havasi araligi, fren dis-

ki kalinligi" (— B 227).

= BE30 — 122: Alti kdse somunlari [61], calisma havasi araligi 6ncelikle istenilen
ayar degerine gore 0.05 — 0.1 mm daha disUk olacak sekilde tekrar sikin (var-
sayilan deger icin bkz. Bolim "Fren isi, calisma havasi aralidi, fren diski kalinh-

§I" (— B 227)).

8. BE30 - 122: Ayar kovanlarini [67] dizgln olarak strtinme diskine [702] karsi da-
yamak igin, ayar kovanlarini [67] manyetik gdvdeden [54] disari dondurun.

= Alti kdse somunlari [61] asadidaki sikma momenti ile sikin. Calisma havasi
araligini kontrol edin ve gerekirse tekrar ayarlayin.

Fren Sikma momenti
BE30 — BE32 93 Nm
BE60 — BE62 40 Nm

BE120 — BE122 230 Nm

9. Dusey montaj konumundaki BE32, BE62 ve BE122'de sabit fren diskinin [52] 3 ya-

yini agagidaki X élgtsine ayarlayin:

Fren Olgii X mm
BE32 7.3
BE62 10.0
BE122 10.0
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‘ 27021598220181131

10. BE30 — 122: Ayar kovanlarini [67] manyetik govdeye karsi sabitleyerek calisma
havasi araliginin dogru ayarlanmasini saglayin, bkz. Boélim "Teknik Bilgi-
ler" (— B 225).

11. Sizdirmazlik bandini [66] plastik deformasyon ve diger hasarlar bakimindan kont-
rol edin. Gerekirse sizdirmazlik bandini [66] degistirin. Sikma bandi [157] monte
edin, bu sirada sikma bandinin ve sikma bandin dogru oturup oturmadigina dikkat
edin.

12. Altikdse somunlari [61] SEW L Spezial ile yeniden contalayin.

13. Motorun sokilen pargalarini monte edin.
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8.7.12 BEOS5 - 122 frenleri icin fren diskinin degistirilmesi

Fren diski degistirilirken "Fren BE" sitununda verilen fren elemanlarinin disinda (bkz.
Bolim "Kontrol ve bakim araliklarn" (— B 153)) alti kése somunlarda [61] da asinma
kontrolU yapin. Fren diski degistirilirken daima alti kése somunlar [61] da degistiriimeli-
dir.

BILGI

* /BE freni dogrudan motorun fren yatagi muhafazasina monte edildigi igin, BEO5 —
2'li EDRN80 motorlarinda fren motordan sokilemez.

jde

—_

. Calismaya baslamadan 6nce motorun ve bagh tium opsiyonlarin enerijilerini kesin
ve motoru yanhslikla galigmamasi igin emniyete alin.

2. Asagidaki donanimlari sékin:

« Mevcutsa, harici fani ve hiz enkoderi, bkz. Bolim "Motor ve fren bakimi hazirli-
g1" (— B 158).

* Flans veya fan kapagi [35], sekman [32] ve fan [36]
3. Fren kablosunu ¢6ziin

+ BEO05 - 11: Klemens kutusunun kapagini sokun, redresérdeki fren kablosunu
¢ozin.

« BE20 - 122: Fren fis konnektdrinin [698] emniyet civatalarini ¢ézin ve fig
konnektdrini gekip ¢ikartin.

4. Sikma bantlarini [157] ¢6zUln ve sizdirmazlik bandini [66] ¢ikartin.
5. Gerekirse manuel fren agmayi sokun.

* Ayar somunlari [58], konik yaylar [57], saplamalar [56], ayirma kolu [53], konik
pul [255], konik disk [256]

6. Alti kdse somunlari [61] ¢Ozin, manyetik gOvdeyi [54] itina ile cikartin (fren
kablosu!), fren yaylarini [50]/[276]/[1312] alin.

7. BEO05 - 11: S6numleme sacini [718], baski plakasini [49] ve fren diskini [68] sokun

BE20, BE30, BE60, BE120: Baski plakasini [49], kutup sacini [63] ve fren diskini
[68] sOkun
BE32, BE62, BE122: Baski plakasini [49], fren diskini [68a] ve [68b] ile sabit fren
diskini [52] sokun.
Fren parcalarini temizleyin.

9. Yeni fren diskini/disklerini monte edin.

10. Fren parcgalarini "EDRN63 — 315 frenli motorlarda kontrol c¢alismasi adimla-
n" (— B 201) béliumuinde agiklandigi bicimde tekrar monte edin.

* Yeni alti kése somunlar [61] kullanin ve manyetik gdvdede somunlarin oturdu-
gu yerlerde olabilecek sizdirmazlk mastigi artiklarini temizleyin.

+ Calisma havasi araliginin daha 6énceden ayarlanmasi gerektigi igin, fan [36] ve
fan kapagi [35] bundan harictir, bkz. Bélim "BE05 — 122 frenlerde ¢alisma ha-
vasl araliginin ayarlanmasi" (— B 208).

» Calisma havasi araliginin ayarlanmasindan sonra sizdirmazlik bandi [66] ve al-
t1 kdse somunlar [61] igin sizdirmazligin dodru olmasina dikkat edin.
11. Manuel fren agma: Ayar somunlari ile, konik yaylar (bastiriimis) ve ayar somunlari

arasinda uzunlamasina bir bosluk "s" ayarlayin (bkz. Bélim "/HR, /HF manuel fren
acmanin sonradan takilimasi" (— B 220)).
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A UYARI

Yanlis ayarlanan uzunlamasina bosluk "s" fren etkisinin kaybolmasina sebep olur.
Oliim veya agir yaralanmalar.

* Fren balatasi asindiginda, baski plakasinin hareket etmemesi i¢in bu uzunlama-
sina bosgluk "s"nin dogru ayarlandigindan emin olun.

12. Motorun diger sokulmuas parcalarini tekrar monte edin.

BILGI

Yeni bir fren diski takildiktan sonra, maksimum fren momentine birka¢ turdan sonra
ulasilir.

jde

8.7.13 BEO05 — 122 frenleri igin fren momentinin degistirilmesi
Fren momentini kademeli olarak degistirebilirsiniz. Bu sirada kullanilabilecek yollar:
« fren yaylarinin tipi ve sayisi ile
* manyetik gévde komple degistirilerek (sadece BEO5 ve BE1’de mimkiin)
» fren degistirilerek (90 motor boyutundan itibaren)
+ iki diskli frene dénustirulerek (sadece BE30, B60, B120'de mumkundur)

MUmkin olan fren momenti kademelerini "Teknik Bilgiler" (— B 225) béliminde ince-
leyebilirsiniz.

2172 | isletme kilavuzu — EDRN63 — 315
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8.7.14 BEO5 — 122 frenlerde fren yayinin degistirilmesi

A UYARI
Tahrik Gnitesi denetimsiz olarak galistiginda ezilme tehlikesi vardir.
Oliim veya agir yaralanmalar.

» Calismaya baslamadan 6énce motorun ve bagli opsiyonlarin enerijisini kesin.

Yanlislkla galismamasi igin motoru emniyete alin.

—_

. Asagidaki donanimlari sékin:

« Mevcutsa, harici fani ve hiz enkoderi, bkz. Bolim "Motor ve fren bakimi hazirli-
g1" (— B 158).

* Flans veya fan kapagi [35], sekman [32/62] ve fan [36]
2. Fren kablosunu ¢ézun.

+  BEO5 - 11: Klemens kutusu kapagini sokiin. Redresordeki fren kablosunu ¢6-
zin.

+  BE20 - 122: Frenin fis konnektdriinin [698] emniyet vidalarini ¢ézin. Fis kon-
nektoriint ¢ekip gikartin.

3. Sikma bantlarini [157] ¢6zln ve sizdirmazlik bandini [66] ¢ikartin.
4. Gerekirse manuel fren agmayi sokuin.

* Ayar somunlari [58], konik yaylar [57], saplamalar [56], ayirma kolu [53], konik
pul [255], konik disk [256]

5. Alti kdse somunlari [61] ¢6zUn, manyetik gdvdeyi [54] disariya ¢ekin
* Yakl. 50 mm (Dikkat, fren kablosu!)

6. Fren yaylarini [50/276/1312] degistirin veya tamamlayin
+ Fren yaylarini simetrik olarak yerlestirin

7. Fren pargalarini "EDRN63 — 315 frenli motorlarda kontrol calismasi adimla-
rn" (— B 201) boliminde agiklandigi bicimde tekrar monte edin.

* Yeni alti kdse somunlar [61] kullanin ve manyetik gévdede somunlarin oturdu-
gu yerlerde olabilecek sizdirmazlik mastigi artiklarini temizleyin.

» Calisma havasi araliginin daha énceden ayarlanmasi gerektigi icin, fan [36] ve
fan kapagi [35] bundan harigtir, bkz. Bélim "BE05 — 122 frenlerde ¢alisma ha-
vasi araliginin ayarlanmasi" (— & 208).

* Calisma havasi araliginin ayarlanmasindan sonra sizdirmazlik bandi [66] ve al-
ti kdse somunlar [61] i¢in sizdirmazligin dogru olmasina dikkat edin.

8. Manuel fren agma: Ayar somunlari ile, konik yaylar (bastiriimig) ve ayar somunlari
arasinda uzunlamasina bir bogluk "s" ayarlayin (bkz. Bélim "/HR, /HF manuel fren
acmanin sonradan takilmasi" (— & 220)).

A UYARI

Yanlis ayarlanan uzunlamasina bosluk "s" fren etkisinin kaybolmasina sebep olur.
Olim veya agir yaralanmalar.

» Fren balatasi agindiginda, baski plakasinin hareket etmesi igin bu uzunlamasina
bosluk "s" 'nin dogru ayarlandigindan emin olun.

9. Motorun diger sokulmus parcgalarini tekrar monte edin.
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BILGI

i Her yeni sékiimde ayar kovanlarini [58] degistirin!

8.7.15 BEO05 - 122 frenlerde manyetik gévdenin degistirilmesi

A UYARI

Tahrik Unitesi denetimsiz olarak galistiginda ezilme tehlikesi vardir.
Olum veya agir yaralanmalar.
» Calismaya baslamadan dnce motorun ve bagli opsiyonlarin enerjisini kesin.

* Yanlislikla galismamasi igin motoru emniyete alin.

1. Asagidaki donanimlari sokun:

* Mevcutsa, harici fani ve hiz enkoderi, bkz. Bolim "Motor ve fren bakimi hazirli-
g1" (— B 158).

* Flang veya fan kapagi [35], sekman [32] ve fan [36]

N

Fren kablosunu ¢6zin.

+ BEO5 - 11: Klemens kutusu kapagini sokin. Redresoérdeki fren kablosunu ¢6-
zdn.

* BE20 - 122: Frenin fis konnektoriiniin [698] emniyet vidalarini ¢6ziin. Fis kon-
nektoérlnl gekip gikartin.

3. Sikma bantlarini [157] ¢6zlin ve sizdirmazlik bandini [66] ¢ikartin.

4. Alt kése bash somunlari [61] ¢6ziin, manyetik gévdeyi komple [54] cikartin, fren
yaylarini [50]/[276]/[1312] s6kun.

5. Yeni manyetik govdeyi fren yaylari ile monte edin. MUmkun olan fren momenti ka-
demelerini lutfen "Teknik Bilgiler" (— B 225) boliminden aliniz.

6. Fren parcalarini "EDRN63 — 315 frenli motorlarda kontrol c¢alismasi adimla-
n" (— B 201) béliumdnde agiklandigi bigimde tekrar monte edin.

* Yeni alti kése somunlar [61] kullanin ve manyetik gévdede somunlarin oturdu-
gu yerlerde olabilecek sizdirmazlik mastigi artiklarini temizleyin.

* Calisma havasi araliginin daha 6nceden ayarlanmasi gerektigi icin, fan [36] ve
fan kapagdi [35] bundan harigtir, bkz. Bélim "BE05 — 122 frenlerde galisma ha-
vasi araliginin ayarlanmasi" (— & 208).

* Calisma havasi araliginin ayarlanmasindan sonra sizdirmazlik bandi [66] ve al-
t1 kdse somunlar [61] igin sizdirmazligin dodru olmasina dikkat edin.

7. Manuel fren agma: Ayar somunlari ile, konik yaylar (bastiriimis) ve ayar somunlari
arasinda uzunlamasina bir bogluk "s" ayarlayin (bkz. Bélim "/HR, /HF manuel fren
acmanin sonradan takilmasi" (— & 220)).

A UYARI

Yanlis ayarlanan uzunlamasina bosluk "s" fren etkisinin kaybolmasina sebep olur.
Oliim veya agir yaralanmalar.

» Fren balatasi asindiginda, baski plakasinin hareket etmesi icin bu uzunlamasina
bosluk "s" 'nin dogru ayarlandigindan emin olun.

8. Motorun diger sokilmus pargalarini tekrar monte edin.
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9. Fren bobini sargisinda veya goévdesinde kisa devre varsa, fren kontrol Unitesini de-
gistirin.

BILGI

i Her yeni sékimde ayar kovanlarini [58] degistirin!

8.7.16 EDRNG63 — 71 motorlan igin BE03 freninin degistirilmesi
v" Motor ve bagli tiim opsiyonlar enerjisi kesilmis halde baglanmistir.
v" Motoru istenmeden tekrar agilmaya kargi emniyete alin.
1. Asagidaki parcalari sékun:

= Mevcutsa, harici fani ve hiz enkoderi, bkz. Bolim "Motor ve fren bakimi hazirli-
g1" (— B 158).

= Flans kapadi [212] veya fan kapagi [35], sekman [32/62] ve fan [36]

2. Klemens kutusu kapagini sokin ve fren kontrolu/baglanti klemenslerinden fren
kablosunu ¢6zun. Gerektiginde kilavuz teli fren kablolarina sabitleyin.

3. Vidalari sokiin ve freni, gerekirse fren yatagi muhafazasi ile birlikte statordan ¢i-
kartin.

= EDRNG3 motoru: Vidalar [19]
= EDRN71 motoru: Vidalar [900]
4. Contayi [901] degistirin. Gerektiginde contanin hizasini dikkate alin.

5. Gerekirse tasiyiciy [70], mil kamasini [71] ve sekmani [62] degistirin, bkz. BAIim
"EDRNG63 — 315 frenli motorlarda kontrol ¢alismasi adimlar" (— B 201).

6. Yeni frenin kablosunu klemens kutusuna gekin.

7. Yeni freni yerlestirin. Bu sirada kablo ¢ikisinin ve fren diski dislerinin dogru sekilde
hizalanmasina dikkat edilmelidir.

8. Freni vidalar [19] veya [900] ile sabitleyin. Bu igslemde vidalari takin ve vidalari sira-
siyla sikin.

= EDRNG63 motoru: Vidalar [19] tekrar kullanilabilir. Sikma momenti 5 Nm, tole-
rans £ % 10.

= EDRN71 motoru: Yeni vidalar [900] kullaniimahdir. Sikma momenti 5 Nm, tole-
rans £ % 10.

9. Mili yahtin.
10. Sizdirmaz contayi [95] degistirin.

11. Sizdirmazlik yanagina rulman yagi surin, bkz. Bolum "Yaglama maddeleri, koroz-
yon Onleyici madde ve sizdirmazlik maddesi icin siparis bilgileri" (— B 250).

12. A TEH!TiKE! Yanlig ayarlanan uzunlamasina bosluk "s" nedeniyle fren etkisi kay-
bedilir. Olim veya agir yaralanmalar. Fren balatasi asindiginda, baski plakasinin
hareket etmemesi icin "s" uzunlamasina boslugunun dogru ayarlandigindan emin
olun.

Manuel fren agma: ayar somunlari Uzerinden uzunlamasina bogluk "s"yi ayarlayin,
bkz. Bélum "/HR, /HF manuel fren agmanin sonradan takilimasi" (— B 220).

13. Motorun sokilen pargalarini monte edin.
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8.7.17

EDRN71 — 80 motorlarinda BEO5 — 2 frenin degistirilmesi

v
v

1.

Motor ve bagl tim opsiyonlar enerijisi kesilmis halde baglanmistir.
Motoru istenmeden tekrar agilmaya karsi emniyete alin.
Asagidaki parcalari sokin:

= Mevcutsa, harici fani ve hiz enkoderi, bkz. Bolim "Motor ve fren bakimi hazirli-
gr" (— B 158).

= Flang kapagi [212] veya fan kapagdi [35], sekman [32/62] ve fan [36]

Klemens kutusu kapagini sokiin ve fren kontroli/baglanti klemenslerinden fren
kablosunu ¢6ziin. Gerektiginde kilavuz teli fren kablolarina sabitleyin.

Vidalar sokin ve freni, gerekirse fren yatagi muhafazasi ile birlikte statordan ¢i-
kartin.

= EDRN71 — 80 motorlar: Silindir bash civatalar [13]
Contayi [392] degistirin. Contanin hizasini dikkate alin.

Gerekirse tasiyiciyi [70], mil kamasini [71] ve sekmani [62] degistirin, bkz. BAIUim
"EDRNG63 — 315 frenli motorlarda kontrol ¢alismasi adimlar”" (— B 201).

6. Yeni frenin kablosunu klemens kutusuna gekin.

7. Yeni freni yerlestirin. Bu sirada kablo ¢ikisinin ve fren diski dislerinin dogru sekilde

10.
11.

12

13.

14.

15.

hizalanmasina dikkat edilmelidir.
Freni vidalarla yeniden sabitleyin.
= Silindir basli civatalar [13]

= Sikma momenti 5 Nm

= Tolerans £ % 10

Sizdirmaz conta yuvasini SEW-L-Spezial ile yalitin. /HF veya /HR manuel fren ag-
ma opsiyonlu motorlarda ilaveten O-ringleri [47] monte edin.

Mili yalitin.
Sizdirmaz contayi [95] degistirin.

. Sizdirmazlik yanagina rulman yagi surun, bkz. Bélim "Yaglama maddeleri, koroz-

yon Onleyici madde ve sizdirmazlik maddesi icin siparig bilgileri" (— B 250).

Eski frenin sikma bandini [157] s6kin. Sikma bandini [157] yeni frenin sizdirmaz-
Ik bandinda [66] monte edin. Bu sirada sizdirmazlik bandinin ve sikma bandinin
dogru oturmasina dikkat edin.

A TEHLIKE! Yanlis ayarlanan uzunlamasina bosluk "s" nedeniyle fren etkisi kay-
bedilir. Oliim veya agir yaralanmalar. Fren balatasi agindiginda, baski plakasinin
hareket etmemesi i¢in "s" uzunlamasina boglugunun dogru ayarlandigindan emin
olun.

Manuel fren agma: ayar somunlari Gzerinden uzunlamasina bosluk "s"yi ayarlayin,
bkz. Bolim "/HR, /HF manuel fren agmanin sonradan takiimasi" (— & 220).

Motorun sokilen pargalarini monte edin.
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8.7.18 EDRN90 - 225 motorlarinda BE05 - 62 frenin degistiriimesi
v" Motor ve bagh tim opsiyonlar enerijisi kesilmis halde baglanmistir.
v" Motoru istenmeden tekrar agilmaya kargi emniyete alin.
1. Asagidaki parcalari sékin:

= Mevcutsa, harici fani ve hiz enkoderi, bkz. Bolim "Motor ve fren bakimi hazirli-
gr" (— B 158).

= Flang kapagi [212] veya fan kapagdi [35], sekman [32/62] ve fan [36]
2. Fren kablosunu ¢éziin.

= BEO05 - 11: Klemens kutusunun kapagini sékin, fren kontrolii/baglanti klemen-
sinin fren kablosunu ¢6zin.

= BE20 - 62: Fren fis konnektoriinin [698] emniyet civatalarini ¢dziin ve fis kon-
nektorliini ¢ekip ¢ikartin.

3. Vidalar sokun ve freni, gerekirse fren yatagi muhafazasi ile birlikte statordan ¢i-
kartin.

4. Contayi [901] degistirin. Gerektiginde contanin hizasini dikkate alin.

5. Gerekirse tasiyiciyi [70], mil kamasini [71] ve sekmani [62] degistirin, bkz. Bolim
"EDRNG3 — 315 frenli motorlarda kontrol ¢alismasi adimlari”" (— & 201).

BEO5 — 11: Yeni frenin kablosunu klemens kutusuna gekin.

7. Yeni freni yerlestirin. Bu sirada kablo ¢ikisinin ve fren diski dislerinin dogru sekilde
hizalanmasina dikkat edilmelidir.

= BE20 — 62 manuel fren agma opsiyonlu: Manuel fren agmanin konumunun diiz-
glin olmasina dikkat edin.

8. Freni vidalarla yeniden sabitleyin.

Silindir bagli civatalar [900]

Sikma momenti EDRN90 — 100: 10,3 Nm
Sikma momenti EDRN112 — 132: 25,5 Nm
Sikma momenti EDRN160 — 180: 50 Nm
Sikma momenti EDRN200 — 225: 87,3 Nm

Tolerans + % 10

g 4 3 8 4 3

9. Sizdirmaz conta yuvasini SEW-L-Spezial ile yalitin. /HF veya /HR manuel fren ag-
ma opsiyonlu motorlarda ilaveten O-ringleri [47] monte edin.

10. Mili yalitin.
11. Sizdirmaz contayi [95] degistirin.

12. Sizdirmazlik yanagina rulman yagi surin, bkz. Bélim "Yaglama maddeleri, koroz-
yon dnleyici madde ve sizdirmazlik maddesi i¢in siparis bilgileri" (— B 250).

13. BE20 - 62: Frenin fisli konektoriini [698] takin ve vidalarla sabitleyin.
= Sikma momenti 3 Nm

14. Eski frenin sikma bandini [157] s6kun. Sikma bandini [157] yeni frenin sizdirmaz-
ik bandinda [66] monte edin. Bu sirada sizdirmazlik bandinin ve sikma bandinin
dogru oturmasina dikkat edin.
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15. A TEHLIKE! Yanlig ayarlanan uzunlamasina bosluk "s" nedeniyle fren etkisi kay-
bedilir. Oliim veya agir yaralanmalar. Fren balatasi agindiginda, baski plakasinin
hareket etmemesi icin "s" uzunlamasina boslugunun dogru ayarlandigindan emin
olun.

Manuel fren agma: ayar somunlari Uzerinden uzunlamasina bogluk "s"yi ayarlayin,
bkz. Bélum "/HR, /HF manuel fren agmanin sonradan takilimasi" (— B 220).

16. Motorun sokilen pargalarini monte edin.
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Kontrol/Bakim
EDRNG63 — 315 frenli motorlarda kontrol/bakim ¢alismalari

EDRN250 - 315 motorlarinda BE60 — 122 frenin degistirilmesi

v
v

1.

Motor ve bagl tim opsiyonlar enerijisi kesilmis halde baglanmistir.
Motoru istenmeden tekrar agilmaya karsi emniyete alin.
Asagidaki parcalari sokin:

= Mevcutsa, harici fani ve hiz enkoderi, bkz. Bolim "Motor ve fren bakimi hazirli-
gr" (— B 158).

= Flang kapagi [212] veya fan kapagdi [35], sekman [32/62] ve fan [36]

Frenin fis konnektoériniin [698] emniyet civatalarini sdkin ve fis konnektorini ge-
kip ¢ikartin.

Vidalar sokin ve freni, gerekirse fren yatagi muhafazasi ile birlikte statordan ¢i-
kartin.

= EDRN250 — 280 motorlar: O-ringi [1607] degistirin.

Gerekirse tastyiciyi [70], mil kamasini [71] ve sekmani [62] degistirin, bkz. BAlim
"EDRNG63 — 315 frenli motorlarda kontrol ¢alismasi adimlar" (— B 201).

Mili yalitin.

6. Sizdirmaz contayi [95] degistirin.

7. Sizdirmazlik yanagina rulman yagi sirun, bkz. Bélim "Yaglama maddeleri, koroz-

10.

11.

12.

13.

yon 6nleyici madde ve sizdirmazlik maddesi icin siparig bilgileri" (— B 250).

Yeni freni yerlestirin. Bu sirada kablo ¢ikisinin ve fren diski diglerinin dogru sekilde
hizalanmasina dikkat edilmelidir.

= Manuel fren agma opsiyonu: Manuel fren agmanin konumunun diizgiin olmasi-
na dikkat edin.

Freni vidalarla yeniden sabitleyin.

= Silindir bagl civatalar [900]

= Sikma momenti: 230 Nm

= Tolerans + % 10

Frenin fis konnektérind [698] takin ve vidalarla sabitleyin.
= Sikma momenti 3 Nm

Eski frenin sikma bandini [157] s6kin. Sikma bandini [157] yeni frenin sizdirmaz-
ik bandinda [66] monte edin. Bu sirada sizdirmazlik bandinin ve sikma bandinin
dogru oturmasina dikkat edin.

A TEHLIKE! Yanlig ayarlanan uzunlamasina bogluk "s" nedeniyle fren etkisi kay-
bedilir. Olim veya agir yaralanmalar. Fren balatasi asindiginda, baski plakasinin
hareket etmemesi i¢in "s" uzunlamasina boglugunun dogru ayarlandigindan emin
olun.

Manuel fren agma: ayar somunlari Gzerinden uzunlamasina bosluk "s"yi ayarlayin,
bkz. Bélum "/HR, /HF manuel fren agmanin sonradan takilimasi" (— B 220).

Motorun sokilen pargalarini monte edin.
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8.7.20 /HR, /HF manuel fren agmanin sonradan takilmasi
v" Motor ve bagh tim opsiyonlar enerijisi kesilmis halde baglanmistir.
v" Motoru istenmeden tekrar agilmaya kargi emniyete alin.
1. Asagidaki parcalari sékin:

= Mevcutsa, harici fani ve hiz enkoderi, bkz. Bolim "Motor ve fren bakimi hazirli-
gr" (— B 158).

= Flang kapagi [212] veya fan kapagdi [35], sekman [32/62] ve fan [36]
2. Manuel fren agmayi monte edin.

= BEO03: Ayirma kolunu [53] ve yayli saci [53] dogru konumda yerlestirin. Flang
somununu [58] monte edin. El manivelasini [51]/digli pimi [64] statordaki gro-
metlerin yardimiyla sabitleyin.

= BEO05 — BE11: Eski sizdirmaz contayi [95] ¢ikartin. Saplamalar [56] vidalayin
ve yapistirin. Manuel fren agma [95] icin sizdirmaz contalari takin. Silindirik
saplamayi [59] yerine ¢akin. Ayirma kolunu [53], konik yaylar [57] ve ayar so-
munlarini [58] monte edin.

= BE20 — BE62: O-ringleri [47] manyetik gdvdeye yerlestirin. Saplamalari [56] vi-
dalayin ve yapistirin. Ayirma kolunu [53], konik yaylari [57] ve ayar somunlarini
[58] monte edin.

= BE120 — BE122: O-ringleri [47] manyetik gdvdeye yerlestirin. Saplamalari [56]
vidalayin ve yapistirin.

3. A TEHLIKE! Yanlig ayarlanan uzunlamasina bosluk "s" nedeniyle fren etkisi kay-
bedilir. Oliim veya agir yaralanmalar. Fren balatasi agindiginda, baski plakasinin
hareket etmemesi icin "s" uzunlamasina boslugunun dogru ayarlandigindan emin
olun.

Ayar somunlari veya flang somunlari Gzerinden "s" uzunlamasina boslugunu ayar-
layin.

= BEO3: Ayirma kolu ile flang somunu arasinda (bkz. asagidaki resim).

= BEOS5 - 122: Konik yaylar (bastiriimig) ve ayar somunlari arasinda (bkz. asagi-
daki resim).

BEO03 BEO5 — 122

Fren Uzunlamasina bosluk s
mm
BEO3 2.2
BEO5, BE1, BE2, 1.5
BE5 1.7

220  Isletme kilavuzu - EDRN63 - 315
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Kontrol/Bakim

EDRNG63 — 315 frenli motorlarda kontrol/bakim ¢alismalari

Fren Uzunlamasina bosluk s
mm
BE11, BE20, BE30, BE32, BE60, BE62, 2

BE120, BE122

4. Motorun sokilen pargalarini monte edin.

isletme kilavuzu — EDRNG3 — 315 22 1



8 Kontrol/Bakim

Geri dondurmez kilitli motorlarda blokaj yoninin degistiriimesi

8.8

8.8.1

[1]

[32]
[35]
[36]
[37]
[41]
[42]
[44]

Geri dondurmez kilitli motorlarda blokaj yonuinuin degistirilimesi

Geri dondiirmez kilitli EDRN71 — 80 motorlari prensip yapisi

[71] [1] [44] [392] [42]

Fren rotorlu motor

Sekman

Fan kapagi

Fan carki

Sizdirmaz conta

Sim

Geri dondurmez kilit komple yatak kapagi
Oluklu bilyali rulman

297 | isletme kilavuzu — EDRN63 — 315

(48]

[48]
[62]
[71]
[74]
[75]
[77]
[78]
[392]

[74] [75] [77] [36] [35] [78]

7

W/

J
S

[62] [37] [32]
18014399652340235
Mesafe halkasi
Sekman
Mil kamasi

Geri dondirmez kilit
Sizdirmaz flang

Silindir vida

Dénme yonu uyari etiketi
Conta

31555918/TR — 11/2023
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8.8.2

(1]
[30]

[35]
[36]
[37]
[42]
(48]
[55]
(62]
[71]

Kontrol/Bakim

Geri dondirmez kilitli motorlarda blokaj yoninin degistiriimesi

Geri dondiirmez kilitli EDRN63, EDRN90 — 315 motorlari prensip yapisi
[1] [392]

[390]

[901]
[1607]

[42] [71] [30] [48]

[376]

[74]

[62]

[1406]

Motor [74]
Sizdirmaz conta (EDRN250 — 315 motorla- [78]
r)

Fan kapagi [702]
Fan carki [703]
Sizdirmaz conta [376]
Fren yatagi muhafazasi [390]
Mesafe halkasi [392]
Kapak pargasi [901]
Sekman [1406]
Mil kamasi [1607]

[703]

[702]

[37] (32] [78]  [59]

u-nn-
 SENNNNu

[36] [39]

18014399652338315

Geri dondurmez kilit
Dénme yoni igin uyari etiketi

Geri dondurmez kilit gévdesi

Silindir vida

Vidali kapak (EDRN132M — 315 motorlari)
O-ring (EDRN132M — 225 motorlari)

Conta (EDRN90 — 132S motorlarr)

Conta (EDRN90 — 225 motorlarr)

Mesafe halkasi (EDRN250 — 315 motorlari)
O-ring (EDRN250 — 280 motorlari)

isletme kilavuzu — EDRN63 315 = 223
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Kontrol/Bakim

Geri dondurmez kilitli motorlarda blokaj yoninin degistiriimesi

8.8.3 Blokaj yoniiniin degistiriimesi

Donme yonlinu degistirmek igin:

v
v

1.

A

Motor ve bagl tim opsiyonlar enerjisi kesilmis halde baglanmistir.
Motoru istenmeden tekrar agiimaya kargi emniyete alin.
Asagidaki pargalari sékin:

= Mevcutsa, harici fani ve hiz enkoderi, bkz. Bolim "Motor ve fren bakimi hazirli-
g1" (— B 158).

= Flans kapagi [212] veya fan kapagi [35], sekman [32/62] ve fan [36]

= EDRN71 - 80 motorlar: Sizdirmaz flans [75].

= EDRNG63, 90 — 315 motorlari: Geri dondiirmez kilit komple mahfazasi [702].
Sekmani [62] ve gerekirse mesafe pargasini [1406] ¢ozln.

Geri dondurmez kilidi [74] bir siyiriciyla sokin.

Blokaj yonuni degistirmek igin geri ddndirmez kilidi [74] gevirin.

Eski yagdi kontrol edin ve gerekirse yadi1 asadida bulunan bilgilere gére degistirin.

= EDRNG63 — 71 motorlar: Geri dondirmez kilidi [74] Loctite 648/649 ile yapisti-
rin.

= EDRNBS80 - 315 motorlar: Geri dondirmez kilidi [74] bastirip acin.

6. Sekmani [62] monte edin.

7. Asagidaki pargalar monte edin:

= EDRN71 - 80 motorlar: Sizdirmaz flanga [75] SEW L Spezial sizdirmazlik
maddesi surun. Sizdirmaz flansi [75] monte edin.

= EDRNG63, 90 — 315 motorlari: Contalari [901], [1607] ve gerekirse [37] degisti-
rin. Geri déndurmez kilit komple mahfazasini [702] monte edin.

Motorun sékilen pargalarini monte edin.

Ddénme yonune isaret eden etiketi [78] degistirin.

Geri déondiirmez kilidin yaglanmasi

Geri dondurmez kilit fabrika tarafindan korozyona karsi koruma saglayan disik visko-
ziteli Grease LBZ 1 ile yaglanmistir. Bagka bir rulman yagi kullanmak istenirse, NLGI
sinifi 00/000'a uygun, 40 °C'deki temel yag viskozitesi 42 mm?s ve lityum sabun ve
madeni yag bazinda bir yag kullaniimasina dikkat edilmelidir. Kullanilabilecegi sicaklik
araligi -50 °C ile +90 °C arasindadir. Gerekli olan gres miktari asagidaki tabloda veril-
mistir:

EDRN..

63/71 80 90/100 | 112/132S | 132M/L | 160/180 | 200/225 | 250/280 | 315

Gres miktari g

9

11 15 20 30 45 80 80 120

Yag miktari toleransi + % 30.

224 | isletme kilavuzu — EDRN63 — 315
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Teknik Bilgiler 9

Fren momentleri

9 Teknik Bilgiler
9.1 Fren momentleri
Asagidaki tabloda BEO5 — 122 frenlerinin gesitli boyutlari igin olasi fren momenti kom-
binasyonlari gosteriimektedir. BEO3 freni icin her frene ait fren momenti fabrikada sabit
olarak olarak ayarlanmistir ve degistirilemez.
A UYARI
izin veriimeyen yay yiiklemesi sebebiyle yetersiz veya asiri biiyiik fren momenti.
Oliim veya agir yaralanmalar.
» Bakim galismalari yalnizca egitilmis uzman eleman tarafindan gergeklestirilebilir.
» Bir tadilat durumunda tahrik kombinasyonunuz igin segilen yay setinden kaynak-
lanan nominal frenleme momenti kademesinin onaylandigini ve uygulamaniz igin
uygun oldugunu garanti edin.
* Bunun igin "BE.. freninin projelendirmesi — AC motorlar DR.., DRN.., DR2..,
EDR.., EDRN.. — Standart fren/glivenli fren" el kitabindaki projelendirme talimat-
larini dikkate alin veya SEW-EURODRIVE ile iletisime gegin.
Fren Parca numarasi Fren momenti ayarlan
S°“u[';‘:‘98'i':)e Sacl | Fren momenti Fren yaylarinin gesit ve sayisi Fren yaylarinin siparis numa-
rasi
M tik 63]?
anyetik sac [63] Nm normal [50] mavi [276] beyaz [1312] normal mavi/beyaz
BEO5 13740563" 3.5 - 6 - 0135017X 13741373
25 - 4 -
1.8 - 3 -
BE1 13740563" 7.0 4 2 - 0135017X 13741373
5.0 3 - -
BE2 13740199" 14 2 4 - 13740245 13740520
10 2 2 -
7.0 - 4 -
5.0 - 3 -
BE5 13740695" 40 2 4 - 13740709 13740717
28 2 2 -
20 - - 6 13747738
14 - - 4
BE11 13741713 80 2 4 - 13741837 13741845
55 2 2 -
40 - 4 -
13741713+ 28 - 3 -
13746995” 20 - - 4 13747789
BE20 - 150 4 2 - 13743228 13742485
- 110 3 3 -
- 80 3 - -
137493072+ 55 - 6 -
13746758" 40 _ 4 —_
BE30 - 200 4 4 - 01874551 13744356
- 150 4 - -
- 100 - 8 -
13749455? 75 - 6 -

isletme kilavuzu — EDRN63 — 315 225



9 Teknik Bilgiler

Fren momentleri

Fren Parca numarasi Fren momenti ayarlan

Soniimleme saci

[718]" Fren momenti Fren yaylarinin gesit ve sayisi Fren yaylarinin siparis numa-

rasi

M tik 63]?
anyetik sac [63] Nm normal [50] mavi [276] beyaz [1312] normal mavi/beyaz

BE32 - 400 4
- 300 4
- 200 -
13749455" 150
13749455" 100

IS
|

01874551 13744356

|
A~ O |00
|

BE60 - 400 - 01868381 13745204
- 300

- 200

FEFN

e
|

BE62 - 800 - 01868381 13745204
- 600

- 400

I

BE120 - 800
- 600
- 400

13608770 13608312

AN (0|
|

BE122 - 1600
- 1200
- 800

13608770 13608312

BN
|

A OB

1) Sénumleme saci
2) Manyetik sac

9.1.1 Fren yaylarinin diizeni

Asagidaki tabloda fren yaylarinin diizenleri gosterilmektedir:

BEOS - 11:

6 yay 3 + 3yay 4 + 2 yay 2 + 2 vyay 4 yay

4 + 2 yay 3 + 3yay

BE30 - 122:

8 yay 4 + 4 yay 6 + 2 yay

226 | Isletme kilavuzu - EDRN63 - 315
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Teknik Bilgiler 9

Fren isi, calisma havasi aralidi, fren diski kalinhgi

9.2 Fren isi, calisma havasi araligi, fren diski kalinligi
Glvenli olarak degerlendirilmis enkoder ile kombine fren kullaniminda veya guvenli
fren olarak fren modelinde, maksimum ¢alisma havasi araligi ve bakima kadar olan
fren isi igin de@erler azalir. Yeni degerler, guvenli olarak degerlendirilmis enkoderler ve
glvenli frenlerin isletme kilavuzu ekinde incelenebilir.

Fren Bakima kadar fren Calisma havasi araligi Fren diski

isi" minimum? maksimum minimum
10°J mm mm mm

BEO03 200 0.25 0.65 =3

BEO05 120 0.25 0.6 11.0

BE1 120 0.25 0.6 11.0

BE2 180 0.25 0.6 11.0

BE5 390 0.25 0.9 11.0

BE11 640 0.3 1.2 12.5

BE20 1000 0.3 1.2 12.5

BE30 1500 0.3 1.2 12.5

BE32 1500 04 1.2 12.5

BE60 2500 0.3 1.2 14.0

BE62 2500 0.4 1.2 14.0

BE120 390 0.6 1.2 14.0

BE122 390 0.8 1.2 14.0

1) Belirtilmis olan degerler, nominal isletim sirasinda belirlenen nominal degerlerdir. isletim esnasindaki gergek yiiklenmelere bagh ola-
rak bakima kadar gergekten ulasilabilir fren igleri farkli olabilir.

2) Calisma havasi araligi kontrol edilirken dikkat: Bir deneme siriisiinden sonra, fren diskinin paralellik toleranslari nedeniyle + 0.15
mm sapma gosterebilir.

3) Fren diski degistirilemez. Minimum fren diski kalinligi/maksimum galisma havasi araligina ulasildiginda fren degistiriimelidir.

BILGI

BE32, BE62 veya BE122'li tahriklerde déner montaj konumunda dénme agisina bagl

fde

olarak belirtilen deger % 50'ye kadar azalabilir.

isletme kilavuzu — EDRNG3 — 315 227



9 Teknik Bilgiler

isletme akimlar

9.3 isletme akimlari

9.3.1 isletme akimlarinin belirlenmesine yénelik genel bilgiler

Bu boélimdeki tablolarda BE.. frenlerinin farkh gerilimlerdeki isletme akimlari gosteril-
mektedir.

Hizlandirma akimi I (= kalkis akimi) fren havalanirken kisa bir siire (BE0O3 — BE62'de
yakl. 160 ms, BE60 — BE122'de 400 ms, BMP3.1 fren kontrolliyle baglantili olarak)
akar. BG.., BS24 veya BMS.. fren kontroll kullanildiginda ve kontrol cihazi olmadan
direk dogru gerilim beslemesinde (sadece BE03 — BE2 fren boyunda mimkin) yiksek
bir kalkis akimi olugsmaz.

Durma akimlari 1, igin degerler efektif degerlerdir. Akim 6lgimi igin yalnizca efektif
degerleri 6lgmeye uygun cihazlari kullanin.

BILGI
Asagdida belirtilen isletme akimlari ve gug¢ tiketimleri, nominal degerler olarak kabul
edilir. Bunlar +20 °C’lik bir bobin sicakligina iliskindir.

Genelde isletme akimlari ve gug tiketimi, normal isletimde fren bobininin iIsinmasi
nedeniyle azalir.

+20 °C'nin altindaki bobin sicakliklarinda, ortam sicakligina gére gercek isletme
akimlarinin % 25 daha yiksek olabilecegini dikkate alin.

jde

9.3.2 Aciklama
Asagidaki tablolarda frenlerin farkli gerilimlerdeki isletme akimlari gosteriimektedir.
Asagidaki degerler verilir:
Ps Fren bobininin watt cinsinden gug tiketimi
Uy Frenin V (AC veya DC) olarak anma gerilimi (anma gerilimi araligi)

Iy Anma akimi A (AC). SEW-EURODRIVE fren kontrolu i¢in besleme kablosun-
daki fren akiminin etkin degeri

Is Direk dogru gerilim beslemesinde fren hattindaki anma akimi A (DC)
veya

BS24, BSG veya BMV uzerinden DC 24 V beslemesinde fren hattindaki an-
ma akimi A (DC)

Ig Yiksek hizli uyarim icin SEW fren kontroli ile isletimde hizlandirma akimi A
(AC veya DC)

I/l Kalkis akimi orani ESV
s/l BSG veya BMV ile DC 24 V beslemesinde kalkis akimi orani ESV

228 isletme kilavuzu — EDRNG3 — 315
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isletme akimlar

31555918/TR — 11/2023

9.3.3 Fren BE03, BE05, BE1, BE2
BEO3 BEO05/BE1 BE2
Fren bobini anma gicu W 19.5 25 34
Kalkis akimi orani ESV 4 4 4
Anma gerilimi (anma gerilimi arahgi) U, BEO3 BEOS5, BE1 BE2
I, ls Iy lg l, le
ACV DCV AC A DC A AC A DC A AC A DCA
- 24" - 0.776 - 0.93 - 1.220

60 (57-63) 24 0.597 0.776 0.720 0.93 0.940 1.220
120 (111-123) 48 0.293 0.381 0.355 0.465 0.470 0.610
147 (139-154) 60 0.238 0.309 0.285 0.370 0.375 0.475
184 (174-193) 80 0.190 0.247 0.225 0.295 0.295 0.385
208 (194-217) 90 0.174 0.226 0.200 0.265 0.265 0.340
230 (218-243) 96 0.157 0.204 0.181 0.235 0.235 0.305
254 (244-273) 110 0.140 0.182 0.160 0.210 0.210 0.275
290 (274-306) 125 0.123 0.160 0.143 0.186 0.187 0.240
330 (307-343) 140 0.107 0.139 0.128 0.166 0.167 0.215
360 (344-379) 160 0.091 0.118 0.113 0.147 0.149 0.193
400 (380-431) 180 0.081 0.105 0.101 0.131 0.133 0.172
460 (432-484) 200 0.073 0.095 0.090 0.118 0.121 0.156
500 (485-542) 220 0.065 0.084 0.080 0.105 0.108 0.139

1) Kontrol cihazi BSG, BS24, BMV ile igletim

isletme kilavuzu — EDRNG3 — 315 229
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isletme akimlar

9

9.3.4 BES5, BE11, BE20, BE30, BE32, BE60, BE62 frenler
BE5 BE11 BE20 BE30, BE32 | BE60, BE62
Fren bobini anma gicu W 39 61 79 96 155
Kalkis akimi orani ESV 5.9 6.6 7.5 8.5 9.2
Anma gerilimi (anma ge- BES BE11 BE20 BE30, BE32 | BE60, BE62
rilimi arahgi) U, I, le , le I, le , le I, le
ACV DCV |ACA DCA ACA DCA | ACA DCA ACA DCA | ACA | DCA
- 24" - 1.30 - 2.11 - 2.65 - - - -
60 (57-63) - 1.02 - 1.66 - 2.05 - - - - -
120 (111-123) - 0.51 - 0.83 - 1.03 - 1.38 - - -
147 (139-154) - 0.41 - 0.66 - 0.82 - 1.09 - - -
184 (174-193) - 0.325 - 0.52 - 0.65 - 0.88 - - -
208 (194-217) - 0.29 - 0.465 - 0.58 - 0.78 - 1.31 -
230 (218-243) - 0.255 - 0.415 - 0.52 - 0.69 - 1.16 -
254 (244-273) - 0.23 - 0.37 - 0.46 - 0.61 - 1.09 -
290 (274-306) - 0.205 - 0.33 - 0.41 - 0.55 - 0.95 -
330 (307-343) - 0.181 - 0.295 - 0.36 - 0.49 - 0.84 -
360 (344-379) - 0.161 - 0.265 - 0.325 - 0.44 - 0.74 -
400 (380-431) - 0.145 - 0.235 - 0.29 - 0.385 - 0.66 -
460 (432-484) - 0.129 - 0.21 - 0.26 - 0.345 - 0.59 -
500 (485-542) - 0.115 - 0.192 - 0.23 - 0.31 - 0.52 -

1) Kontrol cihazi BSG, BMV ile igletim

230  isletme kilavuzu - EDRN63 - 315
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9.3.5 Fren BE120, BE122

Teknik Bilgiler 9

isletme akimlar

BE120, BE122

Fren bobini anma gucu W 175
Kalkis akimi orani ESV 6
Anma gerilimi (anma gerilimi BE120
arahgi) Uy I,

ACV AC A
230 (218-243) 1.18
254 (244-273) 1.05
290 (274-306) 0.93
360 (344-379) 0.74
400 (380-431) 0.66
460 (432-484) 0.59
500 (485-542) 0.53

isletme kilavuzu — EDRNG3 — 315 23 1
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Teknik Bilgiler
Direngler

9.4 Direncgler

Gosterilen degerler standart -20 - +40 °C sicakhk arahdi icin gegerlidir. Diger sicaklik
araliklarinda, 6zellikle de izin verilen sicakligin +60 °C uzerinde oldugu veya havalan-
dirmasiz tahriklerde modifiye edilmis sargi modellerinden dolayi farkh direngler ortaya
¢ikabilir. Degerleri SEW-EURODRIVE'dan talep edebilirsiniz.

9.4.1 BE03 — BE122 direng él¢limi

jde

BILGI
Direng 6lgiimi icin fren bobininin renkli damarlari klemens yerlerinden ¢ézilmelidir,
aksi takdirde 6lguim sonuglari yanhs olabilir.

3G(-c), 3GD(-c) tipi tahrik Gnitelerinde fren kontrol Unitesinin daima elektrik panosuna
monte edilmesi zorunludur.

Elektrik panosundaki fren kontrol iinitesi

Asagidaki resimde, fren kontrol Unitesi elektrik panosuna monte edilmis oldudu za-
man, klemens kutusundaki yardimci klemenslerde fren bobininin uglarinda direng 6I-
¢umi gorulmektedir.

RD
Rg
WH
Ry
BU
R  Hizlanma bobininin 20 °C'deki direnci (Q) RD  kirmizi
R;  Kismi bobinin 20 °C'deki direnci (Q) WH beyaz
BU mavi

232 | isletme kilavuzu — EDRNG3 - 315
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Direngler

Klemens kutusundaki fren kontrolii

Asagidaki resimde fren kontrol Gnitesi klemens kutusuna monte edilmis oldugunda di-
reng Olgimu goérilmektedir (alternatif akim tarafindan kapatma):

RD

Rs
WH

Ry
BU

9007199497350795

Asagidaki resimde fren kontrol (initesi klemens kutusuna monte edilmis oldugunda di-
reng 6lcimi gortlmektedir (DC ve AC tarafindan kapatma):

RD
Rs
WH
Ry
BU
18014398752093451
R  Hizlanma bobininin 20 °C'deki direnci (Q) RD  kirmizi
R;  Kismi bobinin 20 °C'deki direnci (Q) WH beyaz
BU mavi

isletme kilavuzu — EDRN63 315 = 2373
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Direngler
9.4.2 Fren BE03, BE05, BE1, BE2, BE5

BEO03 BEO05, BE1 BE2 BE5
Fren bobini anma gicu W 19.5 25 34 39
Kalkis akimi orani ESV 4 4 4 5.8
Anma gerilimi (anma gerili- BEO3 BEOS5, BE1 BE2 BES5
mi araligi) U,
ACV DCV Rg R Rg R; Rg R; Rg R;
60 (57-63) 24 7.86 24.3 6.2 18.7 4.55 13.8 2.75 13.2
120 (111-123) 48 32 98.7 245 75 18.2 55 11 53
147 (139-159) 60 49.6 153 39 118 29 87 17.4 83
184 (174-193) 80 78.1 241 62 187 455 139 275 132
208 (194-217) 90 96 296 78 235 58 174 34.5 166
230 (218-243) 96 119 367 98 295 72 220 43.5 210
254 (244-273) 110 150 462 124 375 91 275 55 265
290 (274-306) 125 191 589 156 470 115 350 69 330
330 (307-343) 140 247 762 196 590 144 440 87 420
360 (344-379) 160 326 1004 245 750 182 550 110 530
400 (380-431) 180 412 1270 310 940 230 690 138 660
460 (432-484) 200 512 1580 390 1180 280 860 174 830
500 (485-542) 220 645 1989 490 1490 355 1080 220 1050

234  isletme kiavuzu — EDRN63 — 315
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Direngler

9.4.3 Direng 6lgiimii BE120, BE122

fde

Asagidaki resim BMP 3.1°de direng 6lgimini géstermektedir.

RD
R
= 2 WH
Ry
BU
RD WH BU
BS  Hizlanma bobini RD Kirmizi
TS  Kismi bobin WH Beyaz
Rg  Hizlanma bobininin 20 °C'deki direnci (Q) BU Mavi

R Kismi bobinin 20 °C'deki direnci (Q)
Uy  Anma gerilimi (anma gerilimi araligi)

BILGI
R; kismi bobinini veya Ry hizlanma bobininin direng 6lgiimu igin fren redresériinden

beyaz damarlari sokin, aksi takdirde fren redresoérinin i¢ direngleri 6lgme sonucunu
bozar.

isletme kilavuzu — EDRN63 315 | 235
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Direncler

9.4.4 BE11, BE20, BE30, BE32, BE60, BE62 frenler

BE11 BE20 BE30, BE32 BEG60, BE62
Fren bobini anma gicu W 61 79 96 155
Kalkis akimi orani ESV 6.7 7.7 8.5 9.2
Anma gerilimi (anma gerilimi BE11 BE20 BE30, BE32 BE60, BE62
arahgi) Uy
ACV Rg R; Rg R; Rg R; Rg R;
60 (57-63) 1.54 8.7 1.06 7.2 - - - -
120 (111-123) 6.2 345 4.25 285 29 215 - -
147 (139-159) 9.8 55.0 6.8 455 4.6 34.5 - -
184 (174-193) 15.5 87 10.7 72 6.5 54 3.95 32.5
208 (194-217) 19.5 110 13.5 91 9.2 69 5 41
230 (218-243) 245 138 17.0 114 11.6 86 6.3 52
254 (244-273) 31.0 174 215 144 14.6 108 7.8 64
290 (274-306) 39.0 220 27 181 18.3 137 9.9 80
330 (307-343) 49 275 33 225 23 172 12.6 101
360 (344-379) 62 345 425 285 29 215 15.8 128
400 (380-431) 78 435 53 355 35 275 19.9 163
460 (432-484) 98 550 68 455 45 335 255 205
500 (485-542) 119 670 83 560 56 420 31.5 260
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Direngler

9.4.5 Fren BE120, BE122

BE120, BE122
Fren bobini anma gicu W 175
Kalkis akimi orani ESV 6
Anma gerilimi (anma gerilimi BE120, BE122
arahgi) Uy
ACV Re Rr
60 (57-63) - -
120 (111-123) - -
147 (139-159) - -
184 (174-193) - -
208 (194-217) 7.7 37
230 (218-243) 97 47
254 (244-273) 12.2 59
290 (274-306) 15.4 74
330 (307-343) 19.4 93
360 (344-379) 245 118
400 (380-431) 30.5 148
460 (432-484) 38.5 187
500 (485-542) 48.5 235
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9 Teknik Bilgiler

9.5 Fren kontroli

BILGI

j=de

3G (-¢) ve 3GD (-c) tipindeki EDRN.. motorlarinda baglanti yerinde fren kontrollerine
izin veriimemektedir.

3D (-c) tipindeki EDRN.. motorlarinda motor baglanti yerinde ve elektrik panosunda
fren kontrollerine izin verilmistir.

9.5.1 Elektrik panosuna montaj igin

Asagidaki tablo, elektrik panosuna monte edilen fren ve fren redresérinun standart ve

segilebilir kombinasyonunu gostermektedir:

BE0O3 BEO5 | BE1 BE2 BE5 | BE11 | BE20 BE30, BEG60, BE120,
BE32 BEG62 BE122
BMS.. X X X X - - - - - -
BME.. . . . . X X X X X -
BMH.. [ ] [ ] [ ] [ ] [ ] [ ] [ ] [ ] — —
BMP.- [ ] [ ] [ ] [ ] [ ] [ ] [ ] [ ] — X
BMK.. L] L] L] L] L] L] L] L] — —
BMV.. . X X X X X X - - -
Segilebilir
X 3G(-c), 3GD(-c) tiplerindeki seri
- izin veriimez
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Elektrik panosu

Teknik Bilgiler 9

Fren kontroli

Asagidaki tablolarda elektrik panosundaki montaj igin fren kontrollerinin teknik bilgileri
gOsterilmektedir. Daha iyi bir ayrim yapmak igin farkli gévdeler gesitli renklere (= renk

kodu) sahiptir.

BMS..
Elektronik degistirmesiz tek yollu redresor.
Tip Anma gerilimi Anma ¢ikis akimi Pargca numarasi Renk kodu
I
BMS1.5 AC 150 - 500 V DC15A 08258023 koyu siyah
BMS3 AC42-150V DC3.0A 08258031 kizil kahverengi
BME..
Elektronik degdistirmeli tek yollu redresor.
Tip Anma gerilimi Anma ¢ikig akimi Parga numarasi Renk kodu
I
BME1.5 AC 150 — 500 V DC15A 08257221 kizil
BME3 AC42-150V DC3.0A 0825723X acik mavi
BMH..
Elektronik degistirmeli ve i1sitma fonksiyonlu tek yollu redresor.
Tip Anma gerilimi Anma ¢ikis akimi Par¢a numarasi Renk kodu
I
BMH1.5 AC 150 — 500 V DC15A 0825818X limon rengi
BMH3 AC42-150V DC3.0A 08258198 cinko sarisi
BMP..
Elektronik degistirmeli tek yollu redresér, dogru akim tarafinin kapatiimasi igin entegre
gerilim réleli.
Tip Anma gerilimi Anma ¢ikis akimi Par¢ca numarasi Renk kodu
IL
BMP1.5 AC 150 - 500 V DC15A 08256853 acik gri
BMP3 AC42-150V DC3.0A 08265666 acik yesil
BMP3.1 AC 230-575V DC28A 08295077 -
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BMK..
Elektronik degistirmeli, DC 24 V kumanda girisli ve dogru akim tarafindan ayirmali tek
yollu redresor.
Tip Anma gerilimi Anma ¢ikis akimi Parg¢a numarasi Renk kodu
I
BMK1.5 AC 150 - 500 V DC15A 08264635 Su mavisi
BMK3 AC42-150V DC3.0A 08265674 aclk pembe
BMV..
Elektronik degistirmeli, DC 24 V kumanda girisli ve hizli devreden ayirmali fren kontrol
cihazi.
Tip Anma gerilimi Anma ¢ikig akimi Parga numarasi Renk kodu
I
BMV5 DC 24V DC50A 13000063 saf beyaz
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Fren kontroli

9.5.2 Motor klemens kutusunda montaj

Asagidaki tablo, motor baglanti yerine monte edilen fren ve fren redresdriiniin standart
ve segilebilir kombinasyonunu gostermektedir:

EDRN63 BEO3 BEO5 BE1 BE2 BE5
ile BEO3
BG.. X X X X X -
BGE.. - . . . . X
BS.. - X X X X -
BSG.. - . . . . X
BE11 BE20 BE30, BE32 | BE60, BE62 BE120,
BE122
BG.. - - - - -
BGE.. X X X X -
BS.. - - - - -
BSG.. X X - - -
Segilebilir
X 3D, 3GD-c tiplerindeki seri
- izin veriimez
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Fren kontroli

Motor klemens kutusu

Asagidaki tablolarda klemens kutusundaki montaj i¢in fren kontrollerinin teknik bilgileri
gOsterilmektedir. Daha iyi bir ayrim yapmak igin degisik mahfazalar farkli renklere

(= renk kodu) sahiptir.

BG..
Elektronik degistirmesiz tek yollu redresor.
Tip Anma gerilimi Anma ¢ikis akimi Pargca numarasi Renk kodu
IL
BG1.2 AC 90 -500V DC1.2A 08269920 koyu siyah
BG2.4 AC24-90V DC24A 08270198 kizil kahverengi
BG1.5 AC 150 - 500 V DC15A 08253846 koyu siyah
BG3 AC 24 -500V DC28A 08253862 kizil kahverengi
BGE..
Elektronik degdistirmeli tek yollu redresor.
Tip Anma gerilimi Anma ¢ikig akimi Parga numarasi Renk kodu
IL
BGE1.5 AC 150 - 500 V DC15A 08253854 kizil
BGE3 AC42-150V DC28A 08253870 acik mavi
BS24
Varistor koruma devresi
Tip Anma gerilimi Anma ¢ikis akimi Parca numarasi Renk kodu
I
BS24 DC 24V DC5.0A 08267634 Su mavisi
BSG..
Elektronik degistirme.
Tip Anma gerilimi Anma ¢ikis akimi Par¢a numarasi Renk kodu
IL
BSG DC24V DC5.0A 08254591 saf beyaz
BMP..
Elektronik degistirmeli tek yollu redresoér, dogru akim tarafinin kapatiimasi igin entegre
gerilim réleli.
Tip Anma gerilimi Anma ¢ikig akimi Parga numarasi Renk kodu
I
BMP3.1" AC 230-575V DC28A 08295077 -

1) Sadece 250 — 315 boyutlari igin
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9

Ek kontaktor role BSR, BUR ile motor klemens kutusunda montaj

Fren kontrolli BSR

Atama

Asagidaki tablolarda her biri fren kontroli BGE.. ile bir akim rdlesi SR.E'den veya bir
gerilim rélesi UR.E'den olugan fren kontrol Uniteleri BSR.. ve BUR.. teknik bilgileri gos-
terilmektedir. Burada réleler, elektrik panosunda ek anahtarlama kontaklari olmaksizin
DC ve AC tarafindan kapatmanin gergeklestiriimesi igin islev gorur.

BSR.. fren kontrol tnitesinde frenin besleme gerilimi dogrudan motor klemens blokun-
dan alinir ve bu nedenle yalnizca sebekede calistirilan (sabit gerilim) tahrik Gnitelerin-
de kullaniimalidir. Kontrol dnitesi BUR, dedisken hizli tahrik tnitelerinde de kullanilabi-
lir (frekans gevirici galismasi).

SR.E atamasi, motorun A baglantidaki anma akimina baghdir:

Asagidaki tabloda akim rélesi SR'nin A baglantida anma motor akimi I 'ye ve frenin
lumax Maksimum durma akimina atamasi gosterilmektedir.

IHmax= IH x 13 AAc

EDRNG3 — 1325 Akim rolesi A baglantida anma motor Fren l,,,., maks. durma
akimi I akimi
A A
SR10E 0.075-0,6 1
SR11E 0,6 -10 1
SR15E 10 - 50 1
EDRN132M — 225 Akim rolesi A baglantida anma motor Fren l,,,., maks. durma
akimi I akimi
A A
SR15E 10 -30 1
SR19E 30-90 1
BSR..
Tek yollu redresér + DC devresinin kapatiimasi i¢in akim rélesi.
Tip Anma gerilimi Anma ¢ikig akimi Pargca numarasi Renk kodu
IL
BG1.2 + SR10E AC 90 -500V DC1,0A 08269920 koyu siyah
08282439 -
BGE1.5 + SR10E AC 150 — 500 V DC1,0A 08253854 kizil
08282439 -
BGE1.5 + SR11E AC 150 — 500 V DC1,0A 08253854 kizil
08282447 -
BGE1.5 + SR15E AC 150 — 500 V DC1,0A 08253854 kizil
08282455 -
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Fren kontroli

Tip Anma gerilimi Anma ¢ikig akimi Parga numarasi Renk kodu
I
BGE1.5 + SR19E AC 150 - 500 V DC1,0A 08253854 kizil
08283125 -
BGE2.4 + SR10E AC24-90V DC1,0A 08253862 kizil kahverengi
08282439 -
BGE3 + SR10E AC 42 -150V DC1,0A 08253870 acik mavi
08282439 -
BGE3 + SR11E AC42-150V DC1,0A 08253870 acik mavi
08282447 -
BGE3 + SR15E AC42-150V DC1,0A 08253870 acik mavi
08282455 -
BGE3 + SR19E AC 42 -150V DC1,0A 08253870 acik mavi
08283125 -
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Fren kontrolii BUR..
Atama
Fren kontrol Gnitesi BUR.. kontrol cihazi BGE..'yi elektronik bir gerilim rélesi ile kombi-
ne eder. Burada kontrol cihazi BGE.. ayr olarak gerilimle beslenmektedir, ¢linki
motor klemens panosuna sabit bir gerilim uygulanmamaktadir (frekans geviricideki
motorlar).
AC tarafindan kapatma ile gerilim rélesi UR.E hemen hemen gecikmesiz olarak, fren
bobinin DC tarafinda kapatmasini oldukga hizl bir frenlemeyle tetikler.
Fren gerilimi baska bir programlama olmaksizin motorun faz gerilimiyle otomatik tespit
edilir. Segenek olarak asagidaki tabloya gore baska fren gerilimleri de tanimlanabil-
mektedir.
Fren AC V olarak fren kontrolii icin BUR (BGE + UR.E)
79— | 124 -
123 138
BEO03
BEO05
BE1
BE2
BE5
BE11
BE20
BE30
BE32
" URi1sE URTE uygulanamaz
UR.E atamasi segilen fren gerilimine baghdir.
BUR..
Tip Anma gerilimi Anma ¢ikis akimi Parca numarasi Renk kodu
I
BG1.2 + UR15E AC 90 -500V DC1.0A 08269920 koyu siyah
08283141 -
BGE1.5 + UR15E AC 150 - 500 V DC1.0A 08253854 kizil
08283141 -
BG2.4 + UR11E AC24-90V DC1.0A 08253862 kizil kahverengi
08283133 -
BGE3 + UR11E AC42-150V DC1.0A 08253870 acik mavi
08283133 -
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Fren kontroli

9.5.3 Tek bir kontrol iinitesi ile birden fazla frenin paralel ¢caligmasi

Patlama korumasinin daha ylksek talebi nedeniyle, EDRN.. motorlarinda tek bir fren
kontrol Unitesi Uzerinden iki veya birkag frenin paralel gerilim beslemesine izin verilme-
mektedir, yani her fren icin mutlaka ayri bir fren kontrolU kullaniimahdir.
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9.6 Izin verilen rulman

9.6.1 EDRN63 — 280 motorlari igin rulman tipleri

Teknik Bilgiler

izin verilen ruiman

Motorlar A yatagi B yatagi

AC motor Rediiktorlit motor AC motor Frenli motor
EDRN63 6202-2Z-C3 6303-2Z-C3 6203-2Z-C3 6203-2Z-C3
EDRN71 6204-2Z-C3 6303-2Z-C3 6203-2Z-C3 6203-2Z-C3
EDRN80 6205-2Z-C3 6304-22-C3 6304-22-C3 6304-2RS-C3
EDRN90 6305-2Z-C3 6205-2Z-C3 6205-2RS-C3
EDRN100 6306-2Z-C3 6205-2Z-C3 6205-2RS-C3
EDRN112 6308-2Z-C3 6207-2Z-C3 6207-2RS-C3
EDRN132S 6308-2Z-C3 6308-2Z-C3 6207-2Z-C3 6207-2RS-C3
EDRN132M/L 6308-2Z-C3 6309-22-C3 6209-2Z-C3 6209-2RS-C3
EDRN160 6310-2Z-C3 6312-2Z-C3 6212-2Z-C3 6212-2RS-C3
EDRN180 6311-2Z-C3 6312-2Z-C3 6212-2Z-C3 6212-2RS-C3
EDRN200 6312-2Z-C3 6314-2Z-C3 6314-2Z-C3 6314-2RS-C3
EDRN225 6314-2Z-C3 6314-2Z-C3 6314-2RS-C3
EDRN250 — 280 6317-2Z-C4 6315-2Z-C3

9
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izin verilen rulman

9

9.6.2 EDRN315 motorlari i¢in rulman tipleri
Motorlar A yatagi B yatagi

AC motor Rediiktorlii motor AC motor Rediiktorlii motor
EDRN315S 6319-C3 6319-C3 6319-C3 6319-C3
EDRN315M/ME
EDRN315L 6319-C3 6322-C3 6319-C3 6322-C3
EDRN315H
9.6.3 Ek yaglamali motorlar /NS EDRN225 — 315 motorlari igin
Motorlar A yatag B yatag

AC motor Rediiktorlii motor AC motor Rediiktorlii motor
EDRN225 6314-C3 6314-C3 6314-C3 6314-C3
EDRN250 - 280 6317-C4 6317-C4 6315-C3 6315-C3
EDRN315S -
315ME 6319-C3 6319-C3 6319-C3 6319-C3
EDRN315L — 315H 6319-C3 6322-C3 6319-C3 6322-C3

9.6.4 EDRN250 - 315 motorlari icin /[ERF takviye yatakh motorlar
Motorlar A yatagi B yatagi
AC motor Rediiktorlit motor

EDRN250 - 280 NU317E-C3 6315-C3
EDRN315S NU319E 6319-C3 6319-C3
EDRN315M/ME
EDRN315L 6322-C3
EDRN315H
9.6.5 EDRN200 - 315 motorlarn igin akim yalitimh rulmanlar /NIB
Motorlar B yatag:

AC motor Rediiktorlii motor
EDRN200 - 225 6314-C3-El 6314-C3-El
EDRN250 - 280 6315-Z2-C3-El 6315-Z-C3-El
EDRN315S 6319-C3-El 6319-C3-El
EDRN315M/ME
EDRN315L 6322-C3-El
EDRN315H
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Yaglayici tablolari

9.7 Yaglayici tablolari

9.71 Rulmanlar i¢in yaglayici tablosu

BILGI

i Yanlig rulman gresleri kullanilirsa rulman hasarlari ortaya ¢ikabilir.

Kapali ruimanli motorlar

Rulmanlar 2Z veya 2RS kapali yataklardir ve sonradan yaglanamaz. Bunlar EDRN63
— 280 motorlarinda kullaniimaktadir.

Ortam sicakligi Uretici firma Tip DIN tanimi
Motor rulmani -20 °C ile +80 °C arasi Mobil Polyrex EM" K2P-20
+20 °C ile +100 °C arasi Kliber Kllberquiet KX2U
BQ72-72?
-40 °C ile +60 °C arasi Kyodo Yushi Multemp SRL? KE2N-40
-20 °C ile +60 °C arasi SKF LHT23? KE2N-40

1) Madeni yaglayici (= madeni bazda surtinmesiz rulman yagi)
2) Sentetik yaglayici (= sentetik bazda surtiinmesiz rulman yagi)

Acik rulmanh motorlar

EDRN315 boyutlu motorlarda daima acik yatak dizenlemesi mevcuttur. Eger
EDRN225 — 280 motorlarinin motorlari, ek yaglama /NS opsiyonu ile donatiimissa
bunlarin da yatak dizeni agiktir.

Ortam sicakligi Uretici firma Tip DIN tanimi
Rulman -20 °C ile +80 °C arasi Mobil Polyrex EM" K2P-20
-40 °C ile +60 °C arasi| SKF LGHP 2" K2N-40

1) Madeni yaglayici (= madeni bazda sirtiinmesiz rulman yagr)
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Yaglama maddeleri, korozyon onleyici madde ve sizdirmazlik maddesi igin siparis bilgileri

9.8 Yaglama maddeleri, korozyon 6nleyici madde ve sizdirmazlik maddesi igin
siparis bilgileri

Yagdlayicilar, korozyon onleyici maddeler ve sizdirmazlik maddeleri asagidaki siparis
numaralari belirtilerek dogrudan SEW-EURODRIVE'dan temin edilebilir.

Kullanim Uretici firma Tip Miktar | Siparis numa-
rasi
Rulmanlar igin yaglayici Mobil Polyrex EM 400 g 09101470
SKF LGHP2 400g 09101276
Sizdirmaz contalar i¢in yag-
layici
Malzemesi: NBR/FKM Kliber Petamo GHY 133N 10¢ 04963458
FUCHS LUBRITECH gleitmo 100 S 1kg 03258092
Malzemesi: EPDM/ Kliber Klibersynth BLR 46-122 | 10g 03252663
EPP
Korozyon o6nleyici madde SEW-EURODRIVE NOCO®-FLUID 55¢ 09107819
ve yaglayici
Sizdirmazlik maddesi Marston Domsel SEW-L-Spezial 80g 09112286
Geri dondiirmez kilit igin Mobil Grease LBZ 1 400 g 03287211
yaglayici
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9.9

9.9.1

Enkoder

Enkoder ES7., AS7., EG7., AGT7.

Teknik Bilgiler 9
Enkoder

Bu tabloda enkoderler icin genel olarak gegerli teknik bilgiler gosterilmektedir:

Tanim

Deger

Motor igin galisma ortami sicakligi

-30 °Ciila +60 °C"

Depolama sicakhgi

-15°Cile +70 °C

Maksimum agisal hizlanma

10* digli/s?

1) Motorun 6rn. >40 °C igletme sicakliklarinda veya maksimum hizda kisitlamalarini dikkate aliniz.
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Enkoder

9.9.2 E.7S
EG7S, EH7S
Enkoder Boyut, EG7S EH7S
tinite
Sinyal ¢ikigl sin/cos
Besleme gerilimi Ug DC7V-30V ‘ DC10V-30V
Maks. gug tiketimi lin 140 mAgus
Maks. darbe frekansi [ 150 kHz ‘ 180 kHz
Artimsal izler, devir basgina periyot A, B 1024 (10 Bit)
C 1
Pozisyon ¢ozulnurligl, devir bagina artirim A, B 4096 (12 bit)
Her iz icin ¢ikis Unigh
genligi U, 1 Vss
Her iz igin gikis akimi lout 10 mAgys
IEC 60469-1 geregince darbe doluluk orani, -
n = sabit
Faz kaymasi A : B 90° + 2° 90° +10°
n = sabit
Hassasiyet" 0,0194° -
EN 60068-2-6 uyarinca titresim mukavemeti <100 m/s? (2 kHz'e kadar 10 Hz'de)
EN 60068-2-27 uyarinca soklara dayaniklihk <2000 m/s?
Maksimum hiz Nnaks 6000 min™
Maksimum kablo uzunlugu Maksimum kablo uzunlugu 100 m
Hata mesajina kadar sure 25 ms -
(devre disi gikiglar)?
Calistirdiktan sonra dahili diyagnozun hiz -
enkoderi etkinlestirme sulresi
Depolama sicakligi °C -15 ile +70 arasi
Maksimum agisal hizlanma 10* disli/s?
EN 60529 geregince koruma sinifi P66 IP65
Patlama koruma isareti ATEX/IECEx ATEX cihaz kategorisi 3 (3G, 3D, ATEX cihaz kategorisi 3 (3G, 3D,
3GD)IECExX EPL .c (3G-c, 3D-c, 3GD- 3GD)
c)
IECEXx uygunluk sertifikasi IECEx IBE 13.0015X -
Baglanti Enkoderde M23, 12 kutuplu fig
klemens kutusu
Montaj ¢alismalarinda maksimum kirlenme Kirlenme derecesi 2 (IEC 61010-1, EN 60664-1, VDE 0110-1)
derecesi
Ortam sicakhigi® DRN../DR2./DRU. “C - -30 ile +60 arasi
315
DRN../DR2./DRU. °C -30 ile +60 arasi -
132-280
DRN../DR2./DRU. °C - -
71-1328
DRN../DR2./DRU. °C - -
71-225
DRN../DR2./DRU. °C - -
250/280
EDRN °C -30 ile +60 arasi -20 ile +60 arasi

1) Tork kolunu gerginligi nedeniyle isletme sirasinda enkoder miline karsi enkoder muhafazasinin +0.6° (dénme yonune gore) kadar
otomatik olarak geri getirilen bir burkulmasi beklenebilir.

2) sin/cos enkoderleri kendinden bir diyagnoza sahiptir. Bir hata algilandiginda sensér bunu, gikis sinyallerini devre disi birakarak enko-
der degerlendirme cihazina bildirir.

3) Patlamaya karsi korumali bélgedeki kullanimda motorun olasi hiz ve sicaklik kisitlamalarini dikkate aliniz.

252 isletme kilavuzu — EDRN63 — 315

31555918/TR — 11/2023



31555918/TR — 11/2023

Teknik Bilgiler

9

Enkoder
ES7S, EV7S
Enkoder Boyut, ES7S EV7S
tinite
Sinyal ¢ikisi sin/cos
Besleme gerilimi Us DC7V-30V \ DC7V-30V
Maks. gug tuketimi lin 140 mAgus
Maks. darbe frekansi fnaks 150 kHz ‘ 150 kHz
Artimsal enkoder, periyotlar/devir A, B 1024 (10 Bit)
C 1
Pozisyon ¢ozinurliigl, devir bagina artirim A, B 4096 (12 bit)
Her iz igin gikis Utigh
genligi U, 1 Vs
Her iz igin gikis akimi lout 10 MAgys
IEC 60469-1 geregince darbe doluluk orani, -
n = sabit
Faz kaymasi A : B 90° + 2° 90° + 2°
n = sabit
Hassasiyet" 0,0194° 0,0194°
EN 60068-2-6 uyarinca titresim mukavemeti < 100 m/s? (2 kHz'e kadar 10 Hz'de)
EN 60068-2-27 uyarinca soklara dayaniklilik < 1000 m/s? < 1000 m/s?
Maksimum hiz Ninaks 6000 min™'
Maksimum kablo uzunlugu Maksimum kablo uzunlugu 100 m
Hata mesajina kadar sure 25 ms 25 ms
(devre disi gikiglar)?
Calistirdiktan sonra dahili diyagnozun hiz -
enkoderi etkinlestirme suresi
Depolama sicakligi °C -15ile +70 arasi
Maksimum agisal hizlanma 10* digli/s?
EN 60529 geregince koruma sinifi IP66 IP66
Patlama koruma isareti ATEX/IECEx ATEX cihaz kategorisi 3 (3G, 3D, ATEX cihaz kategorisi 3 (3G, 3D,
3GD)IECEX EPL .c (3G-c, 3D-c, 3GD- | 3GD)IECEx EPL .c (3G-c, 3D-c, 3GD-
c) c)
IECEXx uygunluk sertifikasi IECEx IBE 13.0015X IECEx IBE 13.0015X
Baglanti Enkoderde Enkoderde
klemens kutusu klemens kutusu
Montaj calismalarinda maksimum kirlenme Kirlenme derecesi 2 (IEC 61010-1, EN 60664-1, VDE 0110-1)
derecesi
Ortam sicakhg® DRN../DR2./DRU. °C - -
315
DRN../DR2./DRU. °C - -
132-280
DRN../DR2./DRU. °C -30 ile +80 arasi -
71-132S FS enkoderde: -30 ile +60 arasi
DRN../DR2./DRU. °C - -30 ile +80 arasi
71-225
DRN../DR2./DRU. °C - -30 ile +60 arasi
250/280
EDRN °C -30 ile +60 arasi -30 ile +60 arasi

1) Tork kolunu gerginligi nedeniyle isletme sirasinda enkoder miline karsi enkoder muhafazasinin

otomatik olarak geri getirilen bir burkulmasi beklenebilir.
2) sin/cos enkoderleri kendinden bir diyagnoza sahiptir. Bir hata algilandiginda sensér bunu, ¢ikis sinyallerini devre disi birakarak enko-

der de@erlendirme cihazina bildirir.

+0.6° (dénme yoniine gore) kadar

3) Patlamaya karsI korumali bolgedeki kullanimda motorun olasi hiz ve sicaklik kisitlamalarini dikkate aliniz.

isletme kilavuzu — EDRNG3 — 315 253
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Teknik Bilgiler

Enkoder
9.9.3 E.7R
EG7R, EH7R
Enkoder Boyut, EG7R EH7R
tinite
Sinyal gikisi TTL (RS422)
Besleme gerilimi Ug DC7V-30V DC10V-30V
Maks. gug tiketimi Iy 160 mAgus 140 mAgys
Maks. darbe frekansi frnaks 120 kHz 300 kHz
Artimsal enkoder, periyotlar/devir A B 1024 (10 Bit)
C 1
Pozisyon ¢ozulnurligl, devir bagina artirim A, B 4096 (12 Bit)
Her iz igin ¢ikis Unigh 2DC25V
genligi Upw <DC 0.5V
Her iz igin gikis akimi lout 25 mAgys 20 mAgys
IEC 60469-1 geregince darbe doluluk orani, n % 50 + % 10 % 50 + % 20
= sabit
Faz kaymasi A : B 90° + 20°
n = sabit
EN 60068-2-6 uyarinca titresim mukavemeti <100 m/s?
EN 60068-2-27 uyarinca soklara dayaniklilik < 2000 m/s? < 2000 m/s?
Maksimum hiz Npmaks 6000 min™’
Maksimum kablo uzunlugu Maksimum kablo uzunlugu 100 m
Depolama sicakligi °C -15ile +70 arasi

Maksimum agisal hizlanma

10* digli/s?

EN 60529 geregince koruma sinifi

IP66

IP65

Patlama koruma isareti ATEX/IECEx

ATEX cihaz kategorisi 3 (3G, 3D,
3GD)IECEX EPL .c (3G-c, 3D-c, 3GD-
c)

ATEX cihaz kategorisi 3 (3G, 3D,

3GD)

IECEX uygunluk sertifikasi

IECEx IBE 13.0015X

Baglanti Artimsal enkoderde klemens kutusu M23, 12 kutuplu fig
Ortam sicakligi DRN../DR2./DRU. °C - -
71-250
DRN../DR2./DRU. °C - -
71-132S
DRN../DR2./DRU. °C -30 ile +60 arasi -
132M-280
DRN../DR2./DRU. °C - -40 ile +60 arasi
315
DRN../DR2./DRU. °C - -
280
EDRN °C - -40 ile +60 arasi
80MS-132S
EDRN °C -30 ile +60 arasi -40 ile +60 arasi
132M-200L
EDRN °C -30 ile +60 arasi -40 ile +60 arasi
225
EDRN °C -30 ile +60 arasi -40 ile +60 arasi
250-280

254 istetme kilavuzu — EDRN63 - 315
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Teknik Bilgiler
Enkoder

9

ES7R, EV7R
Enkoder Boyut, ES7R EV7R
linite
Sinyal gikisi TTL (RS422)
Besleme gerilimi Ug DC7V-30V
Maks. gug tuketimi ln 160 mAgus
Maks. darbe frekansi fnaks 120 kHz
Artimsal enkoder, periyotlar/devir A, B 1024 (10 Bit)
Cc 1
Pozisyon ¢ozinurliigl, devir bagina artirim A, B 4096 (12 Bit)
Her iz igin gikis Utigh 2DC25V
genligi Usw <DC 0.5V
Her iz igin gikis akimi lout 25 mAgus
IEC 60469-1 geregince darbe doluluk orani, n % 50 £ % 10
= sabit
Faz kaymasi A : B 90° + 20°
n = sabit
EN 60068-2-6 uyarinca titresim mukavemeti <100 m/s?
EN 60068-2-27 uyarinca soklara dayaniklihk < 1000 m/s?
Maksimum hiz Ninaks 6000 min'
Maksimum kablo uzunlugu Maksimum kablo uzunlugu 100 m
Depolama sicakligi °C -15ile +70 arasi
Maksimum agisal hizlanma 10* digli/s?
EN 60529 geregince koruma sinifi IP66
Patlama koruma isareti ATEX/IECEx ATEX cihaz kategorisi 3 (3G, 3D, 3GD)
IECEx EPL .c (3G-c, 3D-c, 3GD-c)
IECEXx uygunluk sertifikasi IECEx IBE 13.0015X
Baglanti Artimsal enkoderde klemens kutusu
Ortam sicakligi DRN../DR2./DRU. °C - -30 ile +60 arasi
71-250
DRN../DR2./DRU. °C -30 ile +60 arasi -
71-1328
DRN../DR2./DRU. °C - -
132M-280
DRN../DR2./DRU. °C - -
315
DRN../DR2./DRU. °C - -30 ile +40 arasi
280
EDRN °C -30 ile +60 arasi -
80MS-132S
EDRN °C - -30 ile +50 arasi
132M-200L
EDRN °C - -30 ile +60 arasi
225
EDRN °C - -30 ile +40 arasi
250-280

isletme kilavuzu — EDRNG3 — 315 255



9 Teknik Bilgiler
Enkoder

9.94 E.7C
EG7C, EH7C
Enkoder Boyut, EG7C EH7C
tinite
Sinyal gikisi HTL/TTL (RS422) HTL
Besleme gerilimi Ug DC4,75V-30V DC10V-30V
Maks. gug tiketimi ln 240 mAgus 225 mAgys
Maks. darbe frekansi [ 120 kHz 300 kHz
Artimsal enkoder, periyotlar/devir A, B 1024 (10 Bit)
C 1
Pozisyon ¢ozulnurligl, devir bagina artirim A, B 4096 (12 Bit)
Her iz igin ¢ikis Urigh Ug-2,5V Ug-2V
genligi Ugs <DC1.1V <DC 25V
Her iz igin gikis akimi lout 60 mAgys 30 mAgys
IEC 60469-1 geregince darbe doluluk orani, n % 50 + % 10 % 50 + % 20
= sabit
Faz kaymasi A : B 90° + 20°
n = sabit
EN 60068-2-6 uyarinca titresim mukavemeti <100 m/s?
EN 60068-2-27 uyarinca < 2000 m/s?
soklara dayaniklilik
Maksimum hiz Ninaks 6000 min’'
Maksimum kablo uzunlugu 50-100 m 100 m
50 m: SEW-EURODRIVE'dan MOVI-
C® MOVITRAC® advanced, dijital gi-
ris klemenslerine baglanti ve 24 V;
300 m: SEW-EURODRIVE'in MOVI-
C® moduler otomasyon sisteminden
veya DEU21B enkoder kartli Genera-
tion B'den invertorler veya enkoder
maksimum 12 V ile besleniyorsa;
100 m: diger tim durumlarda.
Depolama sicakligi °C -15ile +70 arasi
Maksimum agisal hizlanma 10* disli/s?
EN 60529 geregince koruma sinifi IP66 IP65
Patlama koruma isareti ATEX/IECEx ATEX cihaz kategorisi 3 (3G, 3D, ATEX cihaz kategorisi 3 (3G, 3D,
3GD)IECEx EPL .c (3G-c, 3D-c, 3GD)
3GD-c)
IECEX uygunluk sertifikasi IECEx IBE 13.0015X -
Baglanti Artimsal enkoderde klemens kutusu M23, 12 kutuplu fig
Ortam sicakhgi DRN../DR2./DRU. °C - -
71-250
DRN../DR2./DRU. °C - -
80MS/M-132S
DRN../DR2./DRU. °C -30 ile +60 arasi -
132M-280
DRN../DR2./DRU. °C - -40 ile +60 arasi
315
DRN../DR2./DRU. °C - -
280
EDRN °C - -
80MS-132S
EDRN °C -30 ile +60 arasi -
132M-200L
EDRN °C -30 ile +60 arasi -
225
EDRN °C -30 ile +60 arasi -
250-280

256 | isletme kilavuzu - EDRN63 - 315

31555918/TR — 11/2023



31555918/TR — 11/2023

Teknik Bilgiler
Enkoder

ES7C, EV7C

Enkoder Boyut, ES7C EV7C
tinite

Sinyal gikisi HTL/TTL (RS422)

Besleme gerilimi Ug DC4,75V-30V

Maks. gug tuketimi ln 240 mAgus

Maks. darbe frekansi fnaks 120 kHz

Artimsal enkoder, periyotlar/devir A, B 1024 (10 Bit)

Cc 1

Pozisyon ¢ozinurliigl, devir bagina artirim A, B 4096 (12 Bit)

Her iz igin gikis Utigh Ug-25V

genligi Upw <DC11V

Her iz igin gikis akimi lout 60 mAgus

IEC 60469-1 geregince darbe doluluk orani, n % 50 + % 10

= sabit

Faz kaymasi A : B 90° + 20°

n = sabit

EN 60068-2-6 uyarinca titresim mukavemeti <100 m/s?

EN 60068-2-27 uyarinca <1000 m/s?

soklara dayaniklilik

Maksimum hiz Ninaks 6000 min™

Maksimum kablo uzunlugu

Maksimum kablo uzunlugu 100 m
(ES7C, EG7C: MOVI-C invertorlerde ve SEW-EURODRIVE'In DEU21B en-
koder karti ile Generation B'de isletim i¢in 300 m)

Depolama sicakligi

°C

-15ile +70 arasi

Maksimum agisal hizlanma

10* digli/s?

EN 60529 geregince koruma sinifi

IP66

Patlama koruma isareti ATEX/IECEx

ATEX cihaz kategorisi 3 (3G, 3D, 3GD)IECEx EPL .c (3G-c, 3D-c, 3GD-c)

IECEx uygunluk sertifikasi

IECEx IBE 13.0015X

Baglanti Artimsal enkoderde klemens kutusu
Ortam sicakhigi DRN../DR2./DRU. °C - -30 ile +60 arasi
71-250
DRN../DR2./DRU. °C -30 ile +60 arasi -
80MS/M-132S
DRN../DR2./DRU. °C - -
132M-280
DRN../DR2./DRU. °C - -
315
DRN../DR2./DRU. °C - -30 ile +40 arasi
280
EDRN °C -30 ile +60 arasi -30 ile +60 arasi
80MS-132S
EDRN °C - -30 ile +50 arasi
132M-200L
EDRN °C - -30 ile +60 arasi
225
EDRN °C - -30 ile +40 arasi
250-280

isletme kilavuzu — EDRN6G3 — 315
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9 Teknik Bilgiler
Enkoder

9.9.5 E.7T
Enkoder Boyut, EH7T
tinite
Sinyal gikisi TTL (RS422)
Besleme gerilimi Ug DC5V
Maks. gug tuketimi lin 140 mA
Maks. darbe frekansi f s kHz 300
Artimsal izler, devir basina periyot A, B 1024 (10 Bit)
Cc 1
Pozisyon ¢oziinurligi, devir basina arti- A, B 4096 (12 Bit)
rm
Cikis genligi Unigh 2DC25V
Uiow <DCO05V
Her iz igin ¢ikis akimi lout 20 mA
IEC 60469-1 geregince darbe doluluk % 50 £ % 20
orani, n = sabit
Faz kaymasi A : B 90° + 20°
n = sabit
EN 60068-2-6 uyarinca 10 Hz — <100 m/s?
2 kHz'da titresim mukavemeti
EN 60068-2-27 uyarinca soklara daya- <2000 m/s?
nikhhk
Maksimum hiz Nnaks 6000 min™'
Depolama sicakligi °C -15 ile +70 arasi
Maksimum agisal hizlanma 10* digli/s?
EN 60529 geregince koruma sinifi IP65
Patlama koruma isareti ATEX/IECEx ATEX cihaz kategorisi 3 (3G, 3D, 3GD)
IECEXx uygunluk sertifikasi -
Baglanti M23, 12 kutuplu fig
Ortam sicakligi DRN °C -40 ile +60 arasi
315
EDRN °C -20 ile +60 arasi
315

258  isletme kilavuzu - EDRN63 - 315
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Teknik Bilgiler

Enkoder
9.9.6 EKS8. EV8.
EKS.
EK8S, EK8R, EK8C
Enkoder Boyut, EK8S EK8R EK8C
inite
Sinyal cikisi sin/cos TTL (RS422) HTL/TTL
Besleme gerilimi Ug DC7V-30V DC7V-30V DC4,75V-30V
islevsel giivenlik Us rs DC7V-30V - -
uygulamalarinda besleme gerilimi
Maksimum guig tliketimi, yliksiiz Iy 100 mA (Ug =7 V'de)
Maksimum darbe frekansi fouise max 150 kHz ‘ 120 kHz 120 kHz
Doénme yoni Motor ¢ikis miline bakista ve saat yoniinde donuste
B 6ninde A
Artimsal enkoder, periyotlar/devir A, B 1024 (10 Bit)
C 1
Pozisyon ¢ozulnurligl, devir bagina artirim A, B 4096 (12 Bit)
Diferansiyel ¢ikis sinyali Uy air 1V+%10 - -
gerilimi
(Pik-pik)
(B=B-B)(A'=A-A)
Diferansiyel olmayan ¢ikis U, 0.5V+%10 Uw=<05V UB <6 V: TTLULow = 0V
sinyali gerilimi Uygh22.5V (2 0.5 V)UHigh =5V (=
(Pik-pik) 2.5V)UB>6V: HTLU-
Low = 0V - 3 VUHigh =
(UB-2.5V)-UB
Cikis sinyal seviyesi, Nominal U, 25V+03V - -
ofset 0 V
‘akargi (A, B,C,A,B,C)
Distorsiyon sdniimleme 6lgusu (distorsiyon 40 dB (% 1), 60 dB - -
katsayisi) (% 0.1) 7°den itibaren. st
dalgadan itibaren
Diferansiyel R/I. 1200+ % 10 1200+ % 10 Ug 6 V:
yuk direnci/yik akimi 120Q+ % 10
UB>6V:
1-3kQ
izler ve referans kiitlesi arasinda direng Ryna >1kQ - -
Yuk kapasitesi, ¢ikis C, <20 nF — -
Cikis sinyali gerilimi, Uy i 03-14V - -
diferansiyel (C' = C - C) e
(Pik-pik)
C iz ofset g 192 mV +5mV - -
Cikis sinyali gerilimi, diferansiyel degil (C, Ui ¢ - Uw=s05V Ug<6V:
C) Upign 2 2.5V U <05V
(Pik-pik) Uygn 225V
Ug>6V:
UowsS3V
Uygn 2 Ug-2.5V
Faz durumu iz C’, k, | k =180° + 90° - -
n = sabit | =180° £ 90°
Sinyal genisligi iz C W bkz. Grafik 90° elektriksel 90° elektriksel
Sinyal mantigi iz C bkz. Grafik C=log1,A=B=log1| C=log1,A=B=log 1
ise ise
IEC 60469-1 uyarinca darbe doluluk orani, - % 50 + % 10 % 50 + % 10
n = sabit
Faz kaymasi A :B; A: B d 90° + 2° 90° + 20° 90° + 20°

n = sabit

Artimsal bolim hassasiyeti"

0.0194° (70 ")

0.033° (120 ")

0.033° (120 ")

EN 60068-2-6 uyarinca titresim mukavemeti

<109 (f>18.5 Hz)

EN 60068-2-27 uyarinca soklara dayanikli-
hk

<100 g (t = 6 ms, 18 darbe)

isletme kilavuzu — EDRN6G3 — 315
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9 Teknik Bilgiler
Enkoder

Enkoder Boyut, EK8S EK8R EK8C
tinite

Motor disinda izin verilen maksimum man- 25 mT / 20 kA/m (Enkoder govdesinde: 10 mT / 8 kA/m)

yetik alan (Motor dis konturu)

Maksimum hiz Ninaks 6000 min”’'

Maksimum kablo uzunlugu? 100 m 300 m® 50 - 300 m*

Hata mesajina kadar stre® <25ms - -

(devre digi birakilan gikiglar)

Calistirdiktan sonra enkoder dahili diyagno- <200 ms - -

zun etkinlestirme suresi

EN 60529 geregince koruma sinifi IP66

Montaj yuksekligi h deniz seviyesinin Uzerinde < 4000 m

Patlamaya kars1 korumali bélgede: izin verilen dig basing 0.8 - 1.1 bar (deniz
seviyesi Uzerinde tipik yikseklik < 1800 m)

Patlama koruma isareti ATEX/IECEx ATEX cihaz kategorisi 3 (3G, 3D, 3GD)
IECEx EPL .c (3G-c, 3D-c, 3GD-c)
IECEX uygunluk sertifikasi IECEXx IBE 18.0032X
Korozyon korumasi, yiizey koruyucu madde KS, 0S1 - 0S4, OSG
Baglanti « Klemens kutusunda M23 fig konnektér, opsiyonel sicaklik sensérli veya
sensorsiiz
» Klemens kutusunda klemens c¢itasi, opsiyonel sicaklik sensorli veya sen-
sorsiiz
* Dogrudan enkoder tizerinde 0.36m kablolu M23 figli konnektor (sicaklik sen-
sOrsiiz)

« Fan kapagi tarafinda entegre enkoder fis konnektort (alanda hazirlanabilir
ve takilabilir), opsiyonel olarak M23 fis konnektdrle, sicaklik sensorsuiz

» Fan kapag arka tarafinda entegre enkoder fis konnektori (alanda hazirlana-
bilir ve takilabilir), opsiyonel olarak M23 fig konnektorle, sicaklik sensdrsuz

Ortam sicakligi DRN../DR2./DRU. °C -30 ile +80 arasi -30 ile +60 arasi -30 ile +60 arasi
71-132L FS enkoderde: -30 ile +60
arasl
DRN../DR2./DRU. °C -30 ile +60 arasi -30 ile +60 arasi -30 ile +60 arasi
160-355
DRN../DR2./DRU. °C -30 ile +80 arasi -30 ile +60 arasi -30 ile +60 arasi
71-225
DRN../DR2./DRU. °C -30 ile +60 arasi -30 ile +60 arasi -30 ile +60 arasi
250
DRN../DR2./DRU. °C -30 ile +40 arasi -30 ile +40 arasi -30 ile +40 arasi
280
EDRN °C -30 ile +60 arasi -30 ile +60 arasi -30 ile +60 arasi
71-280
EDRN °C -30 ile +60 arasi -30 ile +60 arasi -30 ile +60 arasi
71-280S
EDRN °C -30 ile +40 arasi -30 ile +40 arasi -30 ile +40 arasi
280M
Depolama sicakligi °C —15 ile +70 arasi
Maksimum agisal hizlanma 2x10* digli/s®
Elektronik etiket RS485 (seri, asenkron); - -
1920 bayt
Montaj calismalarinda maksimum kirlenme Kirlenme derecesi 1 (IEC 61010-1, EN 60664-1, VDE 0110-1)
derecesi

1) Tork kolunu gerginligi nedeniyle isletme sirasinda enkoder miline karsi enkoder muhafazasinin £0.6° (ddnme ydnune goére) kadar
otomatik olarak geri getirilen bir burkulmasi beklenebilir.

2) Kablolar ve besleme gerilimi igin gereklilikleri dikkate aliniz.

3) Kablo uzunlugu 300 m: Enkoder sinyal kablosundaki gerilim disimuinu ve enkoder degerlendirme kartinin minimum giris seviyesini
dikkate aliniz.

4) 50 m: SEW-EURODRIVE'dan MOVI-C® MOVITRAC® advanced, dijital giris klemenslerine baglanti ve 24 V; 300 m: SEW-
EURODRIVE'In MOVI-C® modiiler otomasyon sisteminden veya DEU21B enkoder kartli Generation B'den invertérler veya enkoder
maksimum 12 V ile besleniyorsa; 100 m: diger tim durumlarda.

5) sin/cos enkoderleri kendinden bir diyagnoza sahiptir. Bir hata algilandiginda sensor bunu, ¢ikis sinyallerini devre disi birakarak enko-
der de@erlendirme cihazina bildirir.

260 | Isletme kilavuzu - EDRN63 - 315
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Teknik Bilgiler 9
Enkoder

EK8W

Enkoder Boyut, ini- AK8W"
te

Sinyal ¢ikisi sin/cos + RS485

Besleme gerilimi Ug DC7V-30V

FS uygulamalarinda Us rs -
besleme gerilimi

Maksimum gui¢ tiketimi, yliksiz Iy 100 mA (Ug =7 V'de)

Maksimum darbe frekansi A p— 200 kHz

Dénme yonu Motor ¢ikis miline bakista ve saat yoninde dénuste B 6ninde A

Artimsal izler, devir basina periyot A B 2048 (11 Bit)
C -

Pozisyon ¢ozulnurligl, devir basina artirim A, B 65536 (16 Bit)
(RS485)

Diferansiyel ¢cikis sinyali U, gir

gerilimi
(Pik-pik) 1V+%10
(A'=A-A;B=B-B

Diferansiyel olmayan U,
cikis sinyali gerilimi 0.5V+%10
(Pik-pik)

Cikis sinyal seviyesi, Nominel U,
ofset 0 V 25V+03V
(A, B, C, A B, C)V'akarsi

Distorsiyon soniimleme 6lgusu (distorsiyon

0, 0, (1 it
Katsayis) 40 dB (% 1), 60 dB (% 0.1), 7. st dalgadan itibaren

Diferansiyel R/I,

0,
ylk direnci/ylik akimi 1200+ % 10

iz ve referans kiitlesi arasinda direng Rynd 21kQ

Yuk kapasitesi, ¢ikis <20 nF

Cikis sinyali gerilimi, U g -
diferansiyel (C' = C - C) e
(Pik-pik)

C iz ofset g -

Cikig sinyali gerilimi, diferansiyel degil (C, C) U ¢ -
(Pik-pik)

Faz durumu iz C’, k, | -
n = sabit

Sinyal genisligi Iz C W, i,

Sinyal mantigi iz C -

Diferansiyel ¢ikis sinyali U air
gerilimi
(Pik-pik)
(D’ =D-D)

Tipik: 6.6 Vila 10 V (£ 10 %)

Diferansiyel olmayan U,
cikis sinyali gerilimi
(Pik pik)

(D, /D)

Tipik: 3.3 Vila 5V (+ 10 %)

Cikis sinyal seviyesi, Nominel Uo
ofset 0 V Tipik: 0 V
(D, /D) V'a karsi

Diferansiyel Uy gir
giris sinyali gerilimi
(Pik-pik)

(D’ = D-D)

Tipik: 6.6 Vila 10 V (£ 10 %)

Diferansiyel olmayan U,
giris sinyali gerilimi
(Pik pik)

(D, /D)

Tipik: 3.3 Vila5V (x 10 %)

31555918/TR — 11/2023
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9 Teknik Bilgiler
Enkoder

Enkoder Boyut, iini- AK8W"

te
IEC 60469-1 geregince darbe doluluk orani, -
n = sabit
Faz kaymasi A :B; A: B 90° £ 2°
n = sabit
Artimsal b6lim hassasiyeti" 0.0194° (70 ")
Mutlak deger bélimu hassasiyeti +1 LSB (Least Significant Bit)
Tarama kodu/sayma yonu Dijital kod, yukarida belirtilen dénme yéniinde artar
Cok turlu ¢ozinurlik -
lletisim, arabirim RS485 (asenkron, seri)
lletisim, modiiller EIA RS485 uyarinca suricu
Cevrim frekansi/bant genisligi 9600 Baud
Mola suresi -
EN 60068-2-6 uyarinca titresim mukavemeti <10g (f>18.5Hz)
EN 60068-2-27 uyarinca soklara dayaniklihk <100 g (t = 6 ms, 18 darbe)
Motor disinda izin verilen maksimum manye- 25 mT / 20 kA/m (enkoder gévdesinde: 10 mT / 8 kA/m)
tik alan (Motor dis konturu)
Maksimum Hiz Niaks 6000 min”
Maksimum kablo uzunlugu? 100 m
Hata mesajina kadar siure <25 ms + 3/4 devir
(devre digi gikiglar)®
Calistirdiktan sonra enkoder dahili diyagno- 200 ms

zun etkinlestirme suresi
EN 60529 geregince koruma sinifi

Montaj yuksekligi h Deniz seviyesinin Gzerinde < 4000 m
Patlama koruma isareti ATEX/IECEx ATEX cihaz kategorisi 3 (3G, 3D, 3GD)
IECEx EPL .c (3G-c, 3D-c, 3GD-c)
IECEXx uygunluk sertifikasi IECEXx IBE 18.0032X
Korozyon korumasi, yiizey koruyucu madde KS, 0S1 - 0S4, OSG
Baglanti Fan kapaginda entegre enkoder fig konnektoru (alan hazirlanabilir ve takila-
bilir)
Depolama sicakligi °C -15ile +70 arasi
Maksimum agisal hizlanma 2x10* digli/s’®
Elektronik etiket RS485 (seri, asenkron); 1920 bayt
Montaj ¢alismalarinda maksimum kirlenme Kirlenme derecesi 1 (IEC 61010-1, EN 60664-1, VDE 0110-1)
derecesi
Ortam sicakligi DRN../DR2./DRU. °C -30 ile +60 arasi
71-132
DRN../DR2./DRU. °C -30 ile +60 arasi
160-355
DRN../DR2./DRU. °C -
71-250
DRN../DR2./DRU. °C -
280
EDRN °C -30 ile +60 arasi
71-355
EDRN °C -
71-280S
EDRN °C -
280M

1) Tork kolunun gerginligi nedeniyle isletme sirasinda enkoder miline karsi enkoder muhafazasinin £0.6° (d6nme yoniine goére) kadar
otomatik olarak geri getirilen bir burkulmasi beklenebilir.

2) Kablolar igin gereklilikleri dikkate aliniz.

3) A.8W. ve A.8Y mutlak deger enkoderleri kendinden bir diyagnoza sahiptir. Bir hata algilandiginda sensér bunu, ¢ikis sinyallerini
devre disi birakarak enkoder degerlendirme cihazina bildirir.
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Teknik Bilgiler

Enkoder
EVS.
Enkoder Boyut, linite EV8S" EV8R? EV8C?
Sinyal ¢ikisi sin/cos TTL (RS422) HTL
Besleme gerilimi Ug DC7V-30V DC7V-30V DC4,75V-30V
islevsel giivenlik Us rs DC7V-30V - -
uygulamalarinda besleme gerilimi
Maksimum gug¢ tuketimi, yluksiz Iy 100 mA (Ug =7 V'de)
Maksimum darbe frekansi fouise max 150 kHz 120 kHz ‘ 120 kHz
Do6nme yoni Motor ¢ikis miline bakista ve saat yéniinde doniste
B 6ninde A
Artimsal enkoder, periyotlar/devir A B 1024 (10 Bit)
Cc 1

Pozisyon ¢ozlinurligi, devir basina A, B 4096 (12 Bit)
artinm
Diferansiyel ¢cikis sinyali U, air 1V+%10 - -
gerilimi
(Pik-pik)
(B'=B-B)(A'=A-A)
Diferansiyel olmayan gikis U, 0.5V+% 10 U,w=<05V Ug<6V:
sinyali gerilimi Uygh 225V Uows05V
(Pik-pik) Uygn 225V

Ug>6V:

Uws3V

Upgn2Ug-25V

Cikis sinyal seviyesi, Nominel U 25V+03V - -

ofset 0 V
‘akargi (A, B,C,A,B,C)

Distorsiyon séniimleme 0lguisi (distor-
siyon katsayisi)

40 dB (% 1), 60 dB (%
0.1), 7. Ust dalgadan itiba-
ren

Diferansiyel R/, 1200+ % 10 120Q+ % 10 Ug 6 V:

yuk direnci/yik akimi 120Q+ % 10
UB>6V:
1-3kQ

izler ve Rgna >1kQ - -

referans kiitlesi arasinda direng

Yuk kapasitesi, ¢ikis C, <20 nF - -

Cikis sinyali gerilimi, U, g - -

diferansiyel (C’' = C - C) e 03-14V

(Pik-pik)

C iz ofset g 192mV+5mV - -

Cikis sinyali gerilimi, diferansiyel U c Ug<6V:

degil (C, C) Uows05V

(Pik-pik) _ Uows05V Ungn 22.5V

Upign 22.5V Ug>6V:
UowsS3V
Uygn 2 Ug-2.5V

Faz durumu iz C’, k, | k =180° £ 90° - -

n = sabit 1=180° + 90°

Sinyal genisligi Iz C W, bkz. Grafik 90° elektriksel 90° elektriksel

Sinyal mantigi iz C bkz. Grafik C=log1,A=B=log1 |[C=log1,A=B=log1ise

ise

IEC 60469-1 geregince darbe doluluk - % 50 £ % 10 % 50 + % 10

orani, n = sabit

Faz kaymasi A :B; A: B d 90° + 2° 90° + 20° 90° + 20°

n = sabit

Artimsal bolim hassasiyeti® 0.0194° (70 ") 0.033° (120 ") 0.033° (120 ")

EN 60068-2-6 uyarinca titresim muka- <10g (f>18.5Hz)

vemeti

EN 60068-2-27 uyarinca soklara da- <100 g (t = 6 ms, 18 darbe)

yaniklilik

Maksimum hiz Niaks 6000 min’'

Maksimum kablo uzunlugu® 100 m ‘ 300 m? ‘ 100 m®
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9

Teknik Bilgiler

Enkoder
Enkoder Boyut, linite EV8S" EV8R? EV8C?
Hata mesajina kadar sire® <25ms - -
(devre disi birakilan gikislar)
Calistirdiktan sonra enkoder dahili di- <200 ms - -
yagnozun etkinlestirme suresi
EN 60529 geregince koruma sinifi IP66
Montaj yuksekligi h deniz seviyesinin Uzerinde < 4000 m
Patlamaya karsi korumali bdlgede: izin verilen dis basing 0.8 - 1.1 bar (deniz sevi-
yesi Uzerinde tipik yukseklik < 1800 m)
Patlama koruma isareti ATEX/IECEx ATEX cihaz kategorisi 3 (3G, 3D, 3GD)
IECEx EPL .c (3G-c, 3D-c, 3GD-c)
IECEXx uygunluk sertifikasi IECEXx IBE 18.0032X
Korozyon korumasi, ylizey koruyucu KS, 0OS1 - 084, OSG
madde
Baglanti » Dogrudan enkoder lzerinde 0.36m kablolu M23 fisli konnektor (sicaklik sensor-
suz)
» Fan kapagi tarafinda entegre enkoder fis konnektérl (alanda hazirlanabilir ve
takilabilir), opsiyonel olarak M23 fis konnektorle, sicaklik sensdrsuiz
» Fan kapagi arka tarafinda entegre enkoder fis konnektéri (alanda hazirlanabilir
ve takilabilir), opsiyonel olarak M23 fis konnektorle
Motor ortam sicakligi DRN °C -30 ile +80 arasi -30 ile +60 arasi -30 ile +60 arasi
71-132L
DRN °C -30 ile +60 arasi -30 ile +60 arasi -30 ile +60 arasi
160-355
DRN °C -30 ile +80 arasi -30 ile +60 arasi -30 ile +60 arasi
71-225
DRN °C -30 ile +60 arasi -30 ile +60 arasi -30 ile +60 arasi
250
DRN °C -30 ile +40 arasi -30 ile +40 arasi -30 ile +40 arasi
280
EDRN °C -30 ile +60 arasi -30 ile +60 arasi -30 ile +60 arasi
71-280
EDRN °C -30 ile +60 arasi -30 ile +60 arasi -30 ile +60 arasi
71-280S
EDRN °C -30 ile +40 arasi -30 ile +40 arasi -30 ile +40 arasi
280M
Depolama sicakligi °C —15ile +70 arasi
Maksimum agisal hizlanma 2x10* digli/s’
Elektronik etiket RS485 (seri, asenkron); - -
1920 bayt
Montaj ¢alismalarinda maksimum kir- Kirlenme derecesi 1 (IEC 61010-1, EN 60664-1, VDE 0110-1)
lenme derecesi

1) Bkz. "sin/cos sinyalleri ve faz iligkisi" grafigi".

2) Bkz. "HTL/TTL sinyalleri ve faz iligkisi" grafigi".

3) Tork kolunu gerginligi nedeniyle isletme sirasinda enkoder miline kargi enkoder muhafazasinin +0.6° (dénme yénine goére) kadar
otomatik olarak geri getirilen bir burkulmasi beklenebilir.

4) Kablolar ve besleme gerilimi igin gereklilikleri dikkate aliniz.

5) sin/cos enkoderleri kendinden bir diyagnoza sahiptir. Bir hata algilandiginda sensoér bunu, ¢ikis sinyallerini devre disi birakarak enko-
der degerlendirme cihazina bildirir.
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Teknik Bilgiler 9
Enkoder

9.9.7 AST7Y AVT7Y

Enkoder Boyut, AS7Y AV7Y
tinite
Sinyal ¢ikisi sin/cos sin/cos
Besleme gerilimi Ug DC7V-30V DC7V-30V
Maks. gug tuketimi lin 150 mA
Maks. darbe frekansi fsinr 200 kHz ‘ 200 kHz
Artimsal enkoder, periyotlar/devir A B 2048 (11 Bit)
© —
Her iz icin ¢ikis Uhigh 1 Vg 1 Vg
genligi U 1 Ves 1 Ves
Her iz igin gikis akimi lout 10 mA 10 mA
IEC 60469-1 uyarinca darbe doluluk ora- - -
ni, n = sabit
Faz kaymasi A : B 90° + 2° 90° + 2°
n = sabit
Artimsal bolim hassasiyeti" 0,0194° 0,0194°
Mutlak deger bélumu ha iyeti +1 LSB (Least Significant Bit) +1 LSB (Least Significant Bit)
Tarama kodu Gri kod
Pozisyon ¢ozunurligu, devir basina arti- A, B 8192 (13 Bit)
rm
Mutlak deger bélimu pozisyon ¢ézunurli- 4096 (12 Bit)
gu, artinm/devir
Cok turlu ¢ozinurlik 4096 devir (12 Bit)
Veri aktarimi senkron seri (SSI)
Seri veri cikig! EIA RS422 uyarinca suricu EIA RS422 uyarinca siricu
Seri darbe girisi EIA RS422 uyarinca Onerilen alici EIA RS422 uyarinca 6nerilen alici
Cevrim frekansi 100 - 800 kHz
Mola slresi 12 - 30 ys
EN 60068-2-6 uyarinca titresim mukave- <100 m/s?
meti
EN 60068-2-27 uyarinca soklara dayanik- <1000 m/s? <1000 m/s?
lilik
Maksimum hiz Ninaks 6000 min’' 6000 min”'
Hata mesajina kadar stre 25 ms + 3/4 devir 25 ms + 3/4 devir
(devre disi gikiglar)?
Calistirdiktan sonra dahili diyagnozun hiz -
enkoderi etkinlestirme suresi
EN 60529 geregince koruma sinifi 1P66 IP66
I
Montaj yuksekligi h deniz seviyesinin Uzerinde < 4000 m
Patlamaya karsi korumali bélgede: izin verilen dis basing 0.8 — 1.1 bar (deniz se-
viyesi lizerinde tipik ylkseklik < 1800 m)
Patlama koruma isareti ATEX/IECEx ATEX cihaz kategorisi 3 (3G, 3D, 3GD) | ATEX cihaz kategorisi 3 (3G, 3D, 3GD)
IECEx EPL .c (3G-c, 3D-c, 3GD-c) IECEx EPL .c (3G-c, 3D-c, 3GD-c)
IECEx uygunluk sertifikasi IECEx IBE 18.0032X IECEx IBE 18.0032X
Baglant Takilabilen baglanti kapaginda klemens | Takilabilen baglanti kapadinda klemens
grubu grubu
Depolama sicakligi °C —15 ile +70 arasi
Maksimum 10* digli/s’
acisal hizlanma
Montaj Kirlenme derecesi 2 (IEC 61010-1, EN 60664-1, VDE 0110-1)
calismalarinda maksimum
kirlenme derecesi

31555918/TR — 11/2023
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Teknik Bilgiler

Enkoder
Enkoder Boyut, AS7Y AVTY
iinite
Ortam sicakligi DRN../DR2./DRU. °C - -30 ile +60 arasi
71-250
DRN../DR2./DRU. “C -30 ile +60 arasi -
71-132S
DRN../DR2./DRU. °C - -
132M-280
DRN../DR2./DRU. °C - -
315
DRN../DR2./DRU. °C - -30 ile +40 arasi
280
EDRN °C -30 ile +60 arasi -30 ile +60 arasi
80MS-132S
EDRN °C -30 ile +60 arasi -30 ile +50 arasi
132M-200L
EDRN °C -30 ile +60 arasi -30 ile +60 arasi
225
EDRN °C -30 ile +60 arasi -30 ile +40 arasi
250-280

1) Tork kolunun gerginligi nedeniyle isletme sirasinda enkoder miline karsi enkoder muhafazasinin +0.6° (dénme yénine goére) kadar
otomatik olarak geri getirilen bir burkulmasi beklenebilir.
2) AST7Y, AV7Y ve AG7Y mutlak deger enkoderleri kendinden bir diyagnoza sahiptir. Bir hata algilandiginda sensér bunu, ¢ikis sinyalle-

rini devre disi birakarak enkoder degerlendirme cihazina bildirir.

206 | Isletme kilavuzu - EDRN63 - 315

31555918/TR — 11/2023



31555918/TR — 11/2023

Teknik Bilgiler

Enkoder
9.9.8 AS7TW AV7TW AG7TW
Enkoder Boyut, AS7TW AV7TW AG7TW
tinite

Besleme gerilimi Ug DC7V-30V
Maks. gug tiketimi ln 150 mA
Maks. darbe frekansi frnaks 200 kHz
Artimsal enkoder, periyotlar/devir A B 2048 (11 Bit)

C -
Her iz igin ¢ikis genligi Unig 1 Vgs

Uiow
Sinyal ¢ikisi sin/cos
Her iz igin gikis akimi lout 10 mA
IEC 60469-1 uyarinca darbe doluluk ora- -
ni, n = sabit
Faz kaymasi A : B 90° + 2°
n = sabit
Artimsal bolim hassasiyeti" 0.0194°
Mutlak deger bélumu ha iyeti +1 LSB (Least Significant Bit)
Tarama kodu Dijital kod
Pozisyon ¢ozinurligi, artinm/devir A, B 8192 (13 Bit)
Cok turlu ¢ozunurlik 65536 devir (16 Bit)
Veri aktarimi RS485
Seri veri ¢ikig! EIA RS485 uyarinca suriicu
Seri darbe girisi EIA RS485 uyarinca 6nerilen siriicl
Cevrim frekansi 9600 Baud
Mola suresi -
EN 60068-2-6 uyarinca titresim mukave- <100 m/s?
meti
EN 60068-2-27 uyarinca soklara dayanik- <1000 m/s? <1000 m/s? <2000 m/s?
lilik
Maksimum hiz Ninaks 6000 min”'
Patlama korumali ortamda:
-30 ile + 40 °C arasi,
maks. 6000 min™"'de
Hata mesajina kadar stire 25 ms + 3/4 devir
(devre disi gikiglar)?
Calistirdiktan sonra dahili diyagnozun hiz -
enkoderi etkinlestirme suresi
EN 60529 geregince koruma sinifi IP66
Montaj yuksekligi h deniz seviyesinin uzerinde < 4000 m
Patlamaya karsi korumal bdlgede: izin verilen dig basing 0.8 — 1.1 bar (deniz sevi-
yesi Uzerinde tipik yukseklik < 1800 m)
Patlama koruma isareti ATEX/IECEx ATEX cihaz kategorisi 3 (3G, 3D, 3GD)
IECEx EPL .c (3G-c, 3D-c, 3GD-c)

IECEx uygunluk sertifikasi IECEx IBE 18.0032X
Baglanti Takilabilen baglanti kapaginda klemens grubu
Depolama sicakligi °C -15 ile +70 arasi

Maksimum agisal hizlanma

10* digli/s’

Montaj calismalarinda maksimum kirlen-
me derecesi

Kirlenme derecesi 2 (IEC 61010-1, EN 60664-1, VDE 0110-1)
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Teknik Bilgiler

Enkoder
Enkoder Boyut, ASTW AVTW AGTW
uinite
Ortam sicakligi DRN../DR2./DRU. °C -30 ile +60 arasi - -
71-132S
DRN../DR2./DRU. °C - - -30 ile +60 arasi
132M-280
DRN../DR2./DRU. °C - -30 ile +60 arasi -
71-250
DRN../DR2./DRU. °C — -30 ile +40 arasi -
280
EDRN °C -30 ile +60 arasi -30 ile +60 arasi -30 ile +60 arasi
80MS-132S
EDRN °C -30 ile +60 arasi -30 ile +50 arasi -30 ile +60 arasi
132M-200L
EDRN °C -30 ile +60 arasi -30 ile +60 arasi -30 ile +60 arasi
225
EDRN °C -30 ile +60 arasi -30 ile +40 arasi -30 ile +60 arasi
250-280

1) Tork kolunun gerginligi nedeniyle isletme sirasinda enkoder miline karsi enkoder muhafazasinin +0.6° (d6nme yoniine goére) kadar

otomatik olarak geri getirilen bir burkulmasi beklenebilir.

2) AS7W, AV7TW ve AG7W mutlak deger enkoderleri kendinden bir diyagnoza sahiptir. Bir hata algilandiginda sensér bunu, ¢ikis sinyal-

lerini devre disi birakarak enkoder degerlendirme cihazina bildirir.
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31555918/TR — 11/2023



31555918/TR — 11/2023

9.9.9 AKS. AV8.
AKS.
AKS8H, AK8W

Teknik Bilgiler
Enkoder

Enkoder

Boyut,
linite

AKS8H AK8W"

Sinyal cikisi

HIPERFACE® sin/cos + RS485

Besleme gerilimi

DC7V-12V DC7V-30V

FS uygulamalarinda
besleme gerilimi

- DC7V-30V

Maksimum gug¢ tuketimi, yuksuz

80 mA 100 mA (Ug = 7 V'de)

Maksimum darbe frekansi

f,

pulse_max

200 kHz

Doénme yonii

Motor gikis miline bakigta ve saat yoninde doniiste B 6niinde A

Artimsal izler, devir bagina periyot

A B

1024 (10 Bit) 2048 (11 Bit)

Cc

Pozisyon ¢6zunurligl, devir bagina artirim

A B

32768 (15 Bit) 65536 (16 Bit)
HIPERFACE® (RS485)

Diferansiyel ¢ikis sinyali
gerilimi

(Pik-pik)
(A=A-A;B=B-B

U air

1V+%10

Diferansiyel olmayan
cikis sinyali gerilimi
(Pik-pik)

05V+%10

Cikis sinyal seviyesi, Nominel
ofset 0 V
(A,B,C,A B, C)V'akarsl

25V+03V

Distorsiyon soniimleme 6lgiisi (distorsiyon
katsayisi)

40 dB (% 1), 60 dB (% 0.1), 7. st dalgadan itibaren

Diferansiyel
yuk direnci/yik akimi

R/l

120Q + % 10

iz ve referans kiitlesi arasinda direng

gnd

= 1kQ

Yk kapasitesi, gikis

<20nF

Cikis sinyali gerilimi,
diferansiyel (C’' = C - C)
(Pik-pik)

C iz ofset

Cikis sinyali gerilimi, diferansiyel degil (C,
C)

(Pik-pik)

Faz durumu iz C,
n = sabit

k, |

Sinyal genisligi iz C

We

Sinyal mantigi Iz C

Diferansiyel ¢ikis sinyali
gerilimi

(Pik-pik)

(D' = D-D)

Ut_diff

Tipik: 6.6 Vila 10 V ( 10 %)

Diferansiyel olmayan
¢ikis sinyali gerilimi
(Pik pik)

(D, /D)

Tipik: 3.3 Vila 5V (£ 10 %)

Cikis sinyal seviyesi, Nominel
ofset 0 V
(D, /D) V'a karsi

Tipik: 0 V

Diferansiyel

giris sinyali gerilimi
(Pik-pik)

(D’ =D- D)

U i

Tipik: 6.6 Vila 10 V (x 10 %)

Diferansiyel olmayan
giris sinyali gerilimi
(Pik pik)

(D, /D)

U,

Tipik: 3.3 Vila5V (x 10 %)

isletme kilavuzu — EDRN6G3 — 315

9

269



Teknik Bilgiler

Enkoder
Enkoder Boyut, AK8H AK8W"
tinite
Giris sinyal seviyesi, Nominel Uo
ofset 0 V Tipik: 0 V
(D, /D) V'a karsi
IEC 60469-1 geregince darbe doluluk ora- -
ni, n = sabit
Faz kaymasi A :B; A: B 90° £ 2°
n = sabit
Artimsal bolim hassasiyeti" +0.0144° (£ 52 ") 0.0194° (70 ")
Mutlak deger bélumu h iyeti +0.0144° (£ 52 ") +1 LSB (Least Significant Bit)
Tarama kodu/sayma yonu - Dijital kod, yukarida belirtilen ddnme
yoénlnde artar
Cok turlu ¢ozunurlik 4096 devir (12 Bit) 65536 devir (16 Bit)
lletisim, arabirim HIPERFACE® RS485 (asenkron, seri)
lletisim, modiiller EIA RS485 uyarinca siricu EIA RS485 uyarinca suriicu
Cevrim frekansi/bant genisligi HIPERFACE® 9600 Baud
Mola suresi - -
EN 60068-2-6 uyarinca titresim mukave- <109 (f>18.5 Hz)
meti
EN 60068-2-27 uyarinca soklara dayanikli- <100 g (t = 6 ms, 18 darbe)
hk
Motor disinda izin verilen maksimum man- 25 mT / 20 kA/m (enkoder gévdesinde: 10 mT / 8 kA/m)
yetik alan (Motor dis konturu)
Maksimum hiz Nonaks 6000 min™
Maksimum kablo uzunlugu?® 100 m

Hata mesajina kadar sure HIPERFACE® <25 ms + 3/4 devir
(devre disi cikiglar)®
Calistirdiktan sonra enkoder dahili diyag- HIPERFACE® 200 ms

nozun etkinlestirme suresi

EN 60529 geregince koruma sinifi

Montaj yuksekligi

=3

deniz seviyesinin Gzerinde < 2000 m

deniz seviyesinin Uzerinde < 4000 m

Patlama koruma isareti ATEX/IECEx

ATEX cihaz kategorisi 3 (3G, 3D, 3GD)
IECEx EPL .c (3G-c, 3D-c, 3GD-c)

IECEX uygunluk sertifikasi

IECEx IBE 18.0032X

Korozyon korumasi, yiizey koruyucu mad-
de

KS, OS1 -

0S4, 0SG

Baglanti

Klemens kutusunda M23 sinyal fis soketi, opsiyonel sicaklik sensorli veya

sensorsiz

Klemens kutusunda klemens ¢itasi, opsiyonel sicaklik sensoérli veya sen-

sorsliz

Dogrudan enkoder tizerinde 0.36m kablolu M23 (sicaklik sensorsiiz)

Fan kapag tarafinda entegre enkoder fis konnektéri (alanda hazirlanabilir
ve takilabilir), opsiyonel olarak M23 fis konnektorle, sicaklik sensorsiiz

Fan kapag arka tarafinda entegre enkoder fis konnektoru (alanda hazirlana-
bilir ve takilabilir), opsiyonel olarak M23 fig konnektorle

Depolama sicakligi

°C

-15ile +70 arasi

Maksimum agisal hizlanma

10* digli/s’

2x10* digli/s’®

Elektronik etiket

HIPERFACE®; 1792 bayt

RS485 (seri, asenkron); 1920 bayt

Montaj calismalarinda maksimum kirlenme
derecesi

Kirlenme derecesi 1 (IEC 61010-1, EN 60664-1, VDE 0110-1)
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Teknik Bilgiler 9
Enkoder

Enkoder Boyut, AK8H AK8W"
tinite
Ortam sicakligi DRN../DR2./DRU. °C -30 ile +60 arasi -30 ile +60 arasi
71-132
DRN../DR2./DRU. °C -30 ile +60 arasi -30 ile +60 arasi
160-355
DRN../DR2./DRU. °C - -
71-250
DRN../DR2./DRU. °C - -
280
EDRN °C - -30 ile +60 arasi
71-355
EDRN °C - -
71-280S
EDRN °C - -
280M

1) Tork kolunun gerginligi nedeniyle isletme sirasinda enkoder miline kargi enkoder muhafazasinin +0.6° (dénme yoniine goére) kadar
otomatik olarak geri getirilen bir burkulmasi beklenebilir.

2) Kablolar igin gereklilikleri dikkate aliniz.

3) A.8W. ve A.8Y mutlak deger enkoderleri kendinden bir diyagnoza sahiptir. Bir hata algilandiginda sensér bunu, ¢ikis sinyallerini
devre digi birakarak enkoder degerlendirme cihazina bildirir.

isletme kilavuzu — EDRNG3 — 315 27 1



9
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Teknik Bilgiler
Enkoder

AK8Y

Enkoder

Boyut, lini-
te

AK8Y"

Sinyal ¢ikisi

sin/cos + SSI, RS422

Besleme gerilimi

Us

DC7V-30V

FS uygulamalarinda
besleme gerilimi

Us rs

DC7V-30V

Maksimum glg tiiketimi, ylksiz

in

100 mA (Ug = 7 V'de)

Maksimum darbe frekansi

fpulse max

200 kHz

Dénme yonu

Motor ¢ikis miline bakigla ve saat yéninde dénlste B 6niinde A

Artimsal enkoder, periyotlar/devir

A B

2048 (11 Bit)

Cc

Pozisyon ¢ézundrligu, devir basina artirnm

A B

4096 (12 Bit)
(SSI, RS422)

Diferansiyel ¢cikis sinyali
gerilimi

(Pik-pik)
(A'=A-A;B=B-B

u t_diff|

1V+%10

Diferansiyel olmayan
cikis sinyali gerilimi
(Pik-pik)

U,

05V+%10

Cikis sinyal seviyesi, Nominel
ofset 0 V
(A, B, C, A B, C)V'akarsi

U to

25V+03V

Distorsiyon soniimleme 6lgusu (distorsiyon
katsayisi)

40 dB (% 1), 60 dB (% 0.1), 7. Ust dalgadan itibaren

Diferansiyel
yuk direnci/yik akimi

R/,

120Q + % 10

iz ve referans kiitlesi arasinda direng

gnd

> 1kQ

Yuk kapasitesi, ¢ikis

<20nF

Diferansiyel gikis sinyali
gerilimi

(Pik-pik)

(D’ =D-D)

U it

Tipik: 6.6 Vila 10 V (= 10 %)

Diferansiyel olmayan
cikis sinyali gerilimi
(Pik pik)

(D, /D)

U,

Tipik: 3.3 Vila5V (x 10 %)

Cikis sinyal seviyesi, Nominel
ofset 0 V
(D, /D) V'a karsi

U to

Tipik: 0V

Diferansiyel

girig sinyali gerilimi
(Pik-pik)

(D’ =D-D)

Ut_diff

Tipik: 6.6 Vila 10 V (£ 10 %)

Diferansiyel olmayan
giris sinyali gerilimi
(Pik pik)

(D, /D)

U

Tipik: 3.3 Vila5V (x 10 %)

Giris sinyal seviyesi, Nominel
ofset 0 V
(D, /D) V'a karsi

Tipik: 0 V

Cikis sinyali gerilimi,
diferansiyel (C' = C - C)
(Pik-pik)

C iz ofset

Cikis sinyali gerilimi, diferansiyel degil (C,
C

(Pik-pik)

Faz durumu iz C’,
n = sabit

k, |

Sinyal genisligi Iz C

We

Sinyal mantigi iz C
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Teknik Bilgiler
Enkoder

Enkoder Boyut, lini- AK8Y"
te
IEC 60469-1 uyarinca darbe doluluk orani, -
n = sabit
Faz kaymasi A :B; A: B 90° £ 2°
n = sabit
Artimsal bolim hassasiyeti® 0.0194° (70 ")
Mutlak deger bélimu hassasiyeti +1 LSB (Least Significant Bit)
Tarama kodu/sayma yonu Gri kod, yukarida belirtilen dénme yonunde artar
Cok turlu ¢oziunurlik 4096 devir (12 Bit)
lletisim, arabirim SSiI (senkron, seri)
lletisim, modiiller EIA RS422 uyarinca surlcu
Cevrim frekansi/bant genisligi 100 — 800 kHz (100 m kablo uzunlugunda maksimum 300 kHz)
Mola siresi 12-30 us
EN 60068-2-6 uyarinca titresim mukave- <10g (f>18.5Hz)
meti
EN 60068-2-27 uyarinca soklara dayanikli- <100 g (t = 6 ms, 18 darbe)
Ik
Motor disinda izin verilen maksimum man- 25 mT / 20 kA/m (enkoder gévdesinde: 10 mT / 8 kA/m)
yetik alan (Motor dis konturu)
Maksimum hiz Ninaks 6000 min”
Maksimum kablo uzunlugu® 100 m
Hata mesajina kadar sure <25 ms + 3/4 devir
(devre disi gikiglar)®
Calistirdiktan sonra enkoder dahili diyag- 200 ms
nozun etkinlestirme suresi
EN 60529 geregince koruma sinifi IP66
Montaj yiksekligi h deniz seviyesinin tzerinde < 4000 m
Patlamaya karsi korumal bélgede: izin verilen dis basing 0.8 — 1.1 bar (deniz
seviyesi Uzerinde tipik yukseklik < 1800 m)
Patlama koruma isareti ATEX/IECEx ATEX cihaz kategorisi 3 (3G, 3D, 3GD)
IECEx EPL .c (3G-c, 3D-c, 3GD-c)
IECEx uygunluk sertifikasi IECEx IBE 18.0032X
Korozyon korumasi, ylizey koruyucu mad- KS, OS1 - 0S4, OSG
de
Baglanti » Klemens kutusunda M23 sinyal fis soketi, opsiyonel sicaklik sensorli veya
sensorsiz
+ Klemens kutusunda klemens gitasi, opsiyonel sicaklik sensorli veya sen-
sOrsiiz
» Dogrudan enkoder uzerinde 0.36m kablolu M23 (sicaklik sensérsuz)
» Fan kapagi tarafinda entegre enkoder fis konnektori (alanda hazirlanabilir
ve takilabilir), opsiyonel olarak M23 fis konnektorle, sicaklik sensorsiiz
« Fan kapagi arka tarafinda entegre enkoder fis konnektoru (alanda hazirla-
nabilir ve takilabilir), opsiyonel olarak M23 fis konnektdrle
Depolama sicakligi °C —15ile +70 arasi

Maksimum agisal hizlanma

2x10* digli/s’

Elektronik etiket

Montaj calismalarinda maksimum kirlenme
derecesi

Kirlenme derecesi 1 (IEC 61010-1, EN 60664-1, VDE 0110-1)
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9 Teknik Bilgiler
Enkoder

Enkoder Boyut, lini- AK8Y"
te
Ortam sicakligi DRN../DR2./DRU. °C -30 ile +60 arasi
71-132
DRN../DR2./DRU. °C -30 ile +60 arasi
160-355
DRN../DR2./DRU. °C -
71-250
DRN../DR2./DRU. °C -
280
EDRN °C -30 ile +60 arasi
71-355
EDRN °C -
71-280S
EDRN °C -
280M

1) Bkz. "sin/cos sinyalleri ve faz iliskisi" grafigi".

2) Tork kolunun gerginligi nedeniyle isletme sirasinda enkoder miline karsi enkoder muhafazasinin +0.6° (d6nme yoniine goére) kadar
otomatik olarak geri getirilen bir burkulmasi beklenebilir.

3) Kablolar igin gereklilikleri dikkate aliniz.

4) A.8W. ve A.8Y mutlak deder enkoderleri kendinden bir diyagnoza sahiptir. Bir hata algilandiginda sensér bunu, ¢ikis sinyallerini
devre digi birakarak enkoder degerlendirme cihazina bildirir.
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Teknik Bilgiler

Enkoder
AVS.
Enkoder Boyut, AV8Y AVSW" AV8H?
tinite

Sinyal gikigl sin/cos + SSI, RS422 sin/cos + RS485 HIPERFACE®
Besleme gerilimi Ug DC7V-30V DC7V-30V DC7V-12V
FS uygulamalarinda Us rs DC7V-30V DC7V-30V -
besleme gerilimi
Maksimum gui¢ tiketimi, yliksiz lo/ 100 mA (Ug =7 V'de) 100 mA (Ug =7 V'de) 80 mA
Maksimum darbe frekansi et (s 200 kHz
Dénme yonu Motor ¢ikis miline bakigla ve saat yéninde dénlste B 6niinde A
Artimsal enkoder, periyotlar/devir A B 2048 (11 Bit) ‘ 2048 (11 Bit) 1024 (10 Bit)

C -
Artimsal izler, devir basina artirnm A, B 8192 (13 bit) 8192 (13 bit) 4096 (12 bit)
Pozisyon ¢ézunurligu, devir basina po- dijital 4096 (12 Bit) 65536 (16 Bit) 32768 (15 Bit)
zisyon, dijital protokol (SSI, RS422) (RS485) HIPERFACE®
Diferansiyel ¢ikis sinyali U, i
gerilimi 1V £ %10 1V £ %10 HIPERFACE®
(Pik-pik) - -
(A=A-A;B=B-B
Diferansiyel olmayan ¢ikis U,
sinyali gerilimi 0.5V+%10 0,5V +% 10 HIPERFACE®
(Pik-pik)
Cikis sinyal seviyesi, Nominel Uo
ofset 0 V 25V+03V 25V+03V HIPERFACE®
(A, B, C, A, B,C)Vakargl
Distorsiyon soniimleme 6lgusu (distorsi- 40 dB (% 1), 60 dB (% 40 dB (% 1), 60 dB (%
yon katsayisl) 0.1), 7. Uist dalgadan itiba- | 0.1), 7. Ust dalgadan itiba- HIPERFACE®

ren ren

Diferansiyel R/l 120 Q + % 10 120 Q + % 10 HIPERFACE®
yuk direnci/yik akimi
iz ve referans kiitlesi arasinda direng Rgnd =1kQ =1kQ HIPERFACE®
Yik kapasitesi, ¢ikis <20 nF <20 nF HIPERFACE®
Cikis sinyali gerilimi, U, i - -
diferansiyel (C’' = C - C) e HIPERFACE®
(Pik-pik)
C iz ofset g - - HIPERFACE®
Cikis sinyali gerilimi, diferansiyel degil U c - -
(C,C) HIPERFACE®
(Pik-pik)
Iz_C fa; durumu, k, | - - HIPERFACE®
n = sabit
iz C sinyal genigligi W, -
Sinyal mantigi iz C -
IEC 60469-1 geregince darbe doluluk -
orani, n = sabit
Fa_z kayma3| A:B;A:B 90° + 2° 90° £ 2° HIPERFACE®
n = sabit
Artimsal bolim hassasiyeti® 0.0194° (70 ") 0.0194° (70 ") +0.0144° (£52")

Mutlak deger bélimu hassasiyeti

+1 LSB (Least Significant
Bit)

11 LSB (Least Significant
Bit)

+0.0144° (£ 52 ")

Tarama kodu/Sayma yoni

Gri kod, yukarida belirtilen
dénme ydniinde artar

Dijital kod, yukarida belirti-
len dénme yéninde artar

Cok turlu ¢ézinurlik

4096 devir (12 Bit)

65536 devir (16 Bit)

4096 devir (12 Bit)

lletisim, arabirim SSI (senkron, seri) RS485 (asenkron, seri) HIPERFACE®

lletisim, modiiller EIA RS422 uyarinca suri- | EIA RS485 uyarinca suri- | EIA RS485 uyarinca siri-
cu cu cl

Cevrim frekansi/bant genisligi 100 — 800 kHz (100 m kab- 9600 Baud HIPERFACE®

lo uzunlugunda maksimum
300 kHz)

Mola siresi

12 -30 ps

EN 60068-2-6 uyarinca titresim muka-
vemeti

<10g (f> 18.5 Hz)
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9

Teknik Bilgiler

Enkoder
Enkoder Boyut, AV8Y AV8W" AV8H?
linite
EN 60068-2-27 uyarinca soklara daya- <100 g (t = 6 ms, 18 darbe)
niklilik
Maksimum hiz Ninaks 6000 min!
Maksimum kablo uzunlugu® 100 m
Hata mesajina kadar stre <25 ms + 3/4 devir <25 ms + 3/4 devir HIPERFACE®
(devre disi gikiglar)®
Calistirdiktan sonra enkoder dahili di- 200 ms 200 ms HIPERFACE®
yagnozun etkinlestirme suresi
EN 60529 geregince koruma sinifi IP66
Montaj yuksekligi h| deniz seviyesinin tizerinde | deniz seviyesinin lizerinde | deniz seviyesinin lzerinde
<4000 m <4000 m <2000 m
Patlamaya karsi1 korumali bolgede: izin verilen dis basing 0.8 — 1.1 bar (deniz sevi-
yesi Uzerinde tipik ylukseklik < 1800 m)
Patlama koruma isareti ATEX/IECEx ATEX cihaz kategorisi 3 | ATEX cihaz kategorisi 3 -
(3G, 3D, 3GD) (3G, 3D, 3GD)
IECEx EPL .c (3G-c, 3D-c, | IECEX EPL .c (3G-c, 3D-c,
3GD-c) 3GD-c)
IECEX uygunluk sertifikasi IECEXx IBE 18.0032X IECEXx IBE 18.0032X -
Korozyon korumasi, yiizey koruyucu KS, OS1 - 084, OSG
madde
Baglanti » Dogrudan enkoder lizerinde 0.36 m kablolu M23 fisli konnektor (sicaklik sensor-
sliz)
» Fan kapagi tarafinda entegre enkoder fig konnektori (alanda hazirlanabilir ve ta-
kilabilir), opsiyonel olarak M23 fig konnektorle, sicaklik sensorsiiz
» Fan kapagi arka tarafinda entegre enkoder fis konnektori (alanda hazirlanabilir
ve takilabilir), opsiyonel olarak M23 fis konnektorle, sicaklik sensdrsiiz
Depolama sicakligi °C —15ile +70 arasi
Maksimum agisal hizlanma 2x10* digli/s® 2x10* digli/s’ 10* digli/s®
Elektronik etiket - RS485 (seri, asenkron); | HIPERFACE®; 1792 bayt
1920 bayt
Montaj ¢alismalarinda maksimum kir- Kirlenme derecesi 1 (IEC 61010-1, EN 60664-1, VDE 0110-1)
lenme derecesi
Ortam sicakligi DRN../DR2./DRU. °C - - -
71-132
DRN../DR2./DRU. °C - - -
160-355
DRN../DR2./DRU. °C -30 ile +60 arasi -30 ile +60 arasi -30 ile +60 arasi
71-250
DRN../DR2./DRU. °C -30 ile +40 arasi -30 ile +40 arasi -30 ile +40 arasi
280
EDRN °C - - -
71-355
EDRN °C -30 ile +60 arasi -30 ile +60 arasi -
71-280S
EDRN °C -30 ile +40 arasi -30 ile +40 arasi -
280M

1) Bkz. "sin/cos sinyalleri ve faz iligkisi" grafigi".
2) Lutfen HIPERFACE® arabirimi, Sick Ag'ye yonelik spesifikasyonlari dikkate alin.

3) Tork kolunun gerginligi nedeniyle isletme sirasinda enkoder miline kargi enkoder muhafazasinin +0.6° (d6nme yéniine goére) kadar

otomatik olarak geri getirilen bir burkulmasi beklenebilir.
4) Kablolar icin gereklilikleri dikkate aliniz.

5) A.8W. ve A.8Y mutlak deger enkoderleri kendinden bir diyagnoza sahiptir. Bir hata algilandiginda sensér bunu, ¢ikis sinyallerini

devre disi birakarak enkoder degerlendirme cihazina bildirir.
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Teknik Bilgiler 9
Enkoder

9.9.10 Dolu milli hiz enkoderleri icin montaj adaptorii

XV.A
Sl Unitelerle enkoder baglanti adaptori.
Montaj adaptorii XVOA XV1A XV2A XV3A XV4A XV5A
Kullanildigi motorlar EDRN71 - 315
Enkoder montaj tipi Kavramali merkezi flangli
Tip Enkoder mili | Rastgele 6 mm 10 mm 12 mm 11 mm 12 mm
Merkezleme | Rastgele 50 mm 50 mm 80 mm 85 mm 45 mm
Enkoderlere uygun Musteri tarafindan veya misteri adina SEW-EURODRIVE tarafindan temin
edilir.

31555918/TR — 11/2023
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isletme arizasi
Genel uyarilar

10

10 Isletme arizasi
10.1  Genel uyarilar
A UYARI
Tahrik Unitesi denetimsiz olarak ¢alistiginda yaralanma tehlikesi vardir.
Oliim veya agir yaralanmalar.
» Calismaya baslamadan 6énce motorun ve bagli opsiyonlarin enerijisini kesin.
* Yanhsglkla galismamasi igin motoru emniyete alin.
A IKAZ
Tahrik Gnitesi ylzeyleri isletme sirasinda ¢ok fazla isinabilir.
Yanma tehlikesi.
* Her tirl ise baglamadan énce motorun iyice sogumasini bekleyin.
10.2 Motordaki arizalar
Ariza Muhtemel nedeni Onlem

Motor galismiyor

Besleme kablosunda kesinti var

Baglantilari ve (ara) klemens yerlerini kontrol
edin, gerekirse dizeltin

Fren agcmiyor

Bkz. "Fren arizalarn"

Besleme kablosunun sigortasi at-
mis

Yeni bir sigorta takin

Motor koruma (salteri) durdurdu

Motor koruma (salteri) ayarinin dogru oldugu-
nu kontrol edin, tip etiketindeki akim bilgisine
bakin

Motor kontaktori ¢calismiyor

Motor kontaktoriinin kontrol tnitesini kontrol
edin

Kontrol tinitesinde veya kontrol si-
recinde hata

Anahtarlama sirasina dikkat edin ve gerekirse
dizeltin

Motor galismiyor veya
¢ok zor caligiyor

Motor glicl Gggen baglanti igin
projelendirilmig, fakat yildiz bag-
lanti yapiimig

Baglantiy yildizdan tG¢gene duzeltin; devre
semasina dikkat edin

Motor guci ¢ift yildiz baglanti igin
projelendirilmis, fakat sadece yil-
diz baglanti yapilmis

Baglantiy yildizdan cift yildiza duzeltin; devre
semasina dikkat edin

Gerilim ve frekans en azindan
devreye almada istenen degerler-
den oldukg¢a sapma gosteriyor

Gug beslemesini dizeltin, sebekenin yiklen-
mesini azaltin;

Besleme kablosunun kesitlerini kontrol edin,
gerekirse daha buytuk kesitler déseyin
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isletme arizasi
Motordaki arizalar

Ariza

Muhtemel nedeni

Onlem

Motor yildiz baglantida
calismiyor, sadece U¢-
gen baglantida caligi-
yor

Yildiz baglanti igin tork yeterli degil

Uggen baglantida kalkis akimi gok yiiksek de-
dilse (tedarikginin talimatlarina dikkat edin),
dogrudan Ug¢gen baglantida caligtirin;

Projelendirmeyi kontrol edin ve gerekirse da-
ha blyuk bir motor veya 6zel konstriksiyon
kullanin SEW-EURODRIVE'a danigin.

Yildiz/iggen anahtarda kontak ha-
tasi

Salteri kontrol edin, gerekirse degistirin;

Baglantilari kontrol edin

Ddénme yonu yanlis

Motor yanlis baglanmis

Motorun besleme kablosunun iki fazini degis-
tirin

Motor vinliyor ve yik-
sek akim tuketiyor

Fren agmiyor

Bkz. "Fren arizalan"

Sargida hata var

Motoru uzman bir atdlyede tamir ettirin

Rotor sirttiintyor

Motoru uzman bir atdlyede tamir ettirin

Sigortalar atiyor veya
motor korumasi derhal
durduruyor

Motor besleme kablosunda kisa
devre

Kisa devreyi giderin

Besleme kablolari yanlis baglan-
mis

Baglantiyi dizeltin; devre semasina dikkat
edin

Motorda kisa devre

Bu hatayi uzman bir atélyede tamir ettirin

Motorda topraklama hatasi

Bu hatayi uzman bir atélyede tamir ettirin

YUk altinda motor devri
¢cok dusuyor

Motorun asiri yiklenmesi

Kapasite degerlerini 6lgtn, projelendirmeyi
kontrol edin ve gerekirse daha buyuk bir
motor kullanin veya yuku azaltin

Gerilim dusuyor

Besleme kablosunun kesitlerini kontrol edin,
gerekirse daha buyuk kesitler déseyin

10
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isletme arizasi
Motordaki arizalar

10

Ariza

Muhtemel nedeni

Onlem

Motor asiri derecede
Isiniyor (sicakhgi ol-

¢lin)

Asiri yak

Kapasite degerlerini 6lgtn, projelendirmeyi
kontrol edin ve gerekirse daha buyuk bir
motor kullanin veya yuku azaltin

Sogutma yeterli degil

Sogutma havasi girisini gergeklestirin veya
sogutma havasi kanallarini agin, gerekirse ha-
rici fan kullanin. Hava filtresini kontrol edin,
gerekirse temizleyin veya degistirin

Ortam sicakligi ¢cok yuksek

izin verilen sicaklik araligina dikkat edin, gere-
kirse yuklenmeyi azaltin

Motor 6ngérildiugi gibi yildiz yeri-
ne d¢gen baglanmis

Baglantiy1 dizeltin, devre semasina dikkat
edin

Besleme kablosunda temassizlik
var (bir faz eksik)

Kabloyu iyi baglayin, baglantilari kontrol edin;
devre semasina dikkat edin

Sigorta atmis

Nedenini aragtirin ve giderin; sigortay! degisti-
rin

Sebeke gerilimi anma motor gerili-
minden % 5'ten (A alani) /

% 10’dan (B alani) fazla sapma
gOsteriyor.

Motoru sebeke gerilimine gére ayarlayin

Nominal ¢calisma sekli (S1 - S10,
DIN 57530) asildi, érn. ¢ok sik kal-
kiglar

Motorun nominal ¢alisma seklini isletme sart-
larina uygun duruma getirin; dogru tahrikin
tespit edilebilmesi icin gerektiginde bir uzman
cagirin

Cok fazla ses yapiyor

Rulman sikismis, kirlenmis veya
hasar gérmis

Motoru ve ¢alisma makinesini birbirine yeni-
den hizalayin, rulmanlari kontrol edin, gerekir-
se degistirin.

Dénen pargalarda titresim

Nedenini giderin, gerektiginde balans ayari
yapin, balans metoduna dikkat edin

Sogutma havasi kanallarinda ya-
banci madde

Sogutma havasi kanallarini temizleyin
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10.3

Fren arizalari

isletme arizasi
Fren arizalari

Ariza

Muhtemel nedeni

Onlem

Fren agmiyor

Fren kontrol Unitesinin gerilimi yan-
lis

Dogru gerilim uygulayin; tip etiketindeki fren gerili-
mi bilgilerine dikkat edin

Fren kontrol Gnitesi bozuk

Fren kontroliinii yenileyin, fren bobinlerinin direng-
lerini ve izolasyonunu kontrol edin (direng degerle-
ri igin bkz. bolim "Direngler")

Anahtarlama cihazlarini kontrol edin, gerektiginde
degistirin

Fren balatasI asindigindan, izin ve-
rilen maks. ¢alisma havasi araligi
gegcildi

Calisma hava araligini 6l¢lin, gerekirse ayarlayin.

Fren diski kalinligi degerinin altina disildtginde,
fren diskini degistirin.

Besleme kablosu boyunca gerilim
disimu > % 10

Baglanti geriliminin dogru olmasini saglayin, tip
etiketindeki fren gerilimi bilgisine dikkat edin, fren
kablosunun kesitini kontrol edin, gerektiginde kesi-
ti ylkseltin

Yetersiz sogutma, fren ¢ok fazla
Isiniyor

Sogutma havasi girisini gerceklestirin veya sogut-
ma havasi kanallarini agin, hava filtresini kontrol
edin, gerekirse temizleyin veya degistirin.

Fren bobini sargisinda veya govde-
sinde kisa devre

Fren bobinlerinin direnglerini ve izolasyonunu
kontrol edin (direng degerleri icin bkz. bolim "Di-
rengler")

Freni komple fren kontroli ile degistirin (uzman
atolyede)

Anahtarlama cihazlarini kontrol edin, gerektiginde
degistirin

Redresor arizali

Redresdru ve fren bobinini degistirin, gerekirse
freni komple degistirmek daha ekonomiktir

Fren calismiyor

Calisma hava araligi dogru degil

Calisma hava araligini 6l¢lin, gerekirse ayarlayin.

Fren diski kalinhdi degerinin altina dusulduglinde,
fren diskini degistirin.

Balata aginmig

Fren diskini komple degistirin.

Fren momenti dogru degil

Projelendirmeyi kontrol edin ve gerekirse fren mo-
mentini degistirin, bkz. "Teknik bilgiler" > "Yapilan
is, calisma havasi aralidi, fren torklari" bolimu

» fren yaylarinin tipleri ve sayilari degistirilerek.
* baska bir fren segerek

Calisma hava araligi, manuel fren
acmanin ayar somunlari temas
edecek kadar buyuk

Calisma hava araligini ayarlayin.

Manuel agma tertibatinin ayari yan-
lis

Manuel fren agmanin ayar somunlarini dogru
ayarlayin

HF manuel fren agma suretiyle fren
tespitlenmis

Disli pimi sokln, gerekirse gikartin

10

isletme kilavuzu — EDRNG3 — 315 28 1



1 isletme arizasi
Frekans gevirici ile kullanmadaki arizalar

Ariza Muhtemel nedeni Onlem
Fren gecikmeli Fren sadece AC devresi tarafindan |DC ve AC devrelerini anahtarlayin; devre semasi-
anahtarlanmis na dikkat edin

Fren kismindan Devreye almadaki sarsintilar nede- | Projelendirmeyi kontrol edin, gerektiginde fren dis-
sesler geliyor niyle fren diskinde veya tasiyicida |kini degistirin

digli takimi aginmasi Uzman bir atolye vasitasiyla tasiyiciyi degistirin

Frekans geviricinin ayari yanhs ol- | isletme kilavuzuna bakarak frekans ceviricinin
dugundan sarka¢ momentleri ayarini kontrol edin, gerektiginde duzeltin

10.4 Frekans gevirici ile kullanmadaki arizalar

Motor, frekans cevirici ile ¢alistirildiginda "Motordaki arizalar" (— B 278) boliminde
aciklanan belirtiler de gorilebilir. Olugan problemlerin anlamlari ve ¢6zim bilgilerini
frekans geviricinin isletme kilavuzunda bulabilirsiniz.

10.5 Servis

Miisteri servimize bagvurdugunuzda asagidaki bilgiler gereklidir:
» Etiket Gzerindeki bilgiler (timi)
* Arizanin cinsi ve kapsami
* Arizanin olustugu zaman ve olugsma sekli
» Tahmini nedeni
» Tipik ortam kosullari, érn.:

— Ortam sicakhig

— Nem orani

— Montaj yuksekligi

— Pislik

— vb.

282 isletme kilavuzu — EDRN63 — 315

31555918/TR — 11/2023



31555918/TR — 11/2023

10.6

isletme arizasi
Atiga ayirma

Atiga ayirma
Uriini ve tim pargalarini cinslerine gére ayiklayarak ulusal talimatlara gore atiga ayi-
rin. E§er mevcutsa, Urlinu bir geri ddonislim prosesine aktarin veya uzman bir atik ku-
rulusuna basvurun. Mimkuin oldugunda, Urlinu agagidaki kategorilere ayirin:
+ Demir, celik veya dokme demir
+ Paslanmaz gelik
* Miknatislar
+ Aliminyum
+ Bakir
» Elektronik bilesenler
* Plastikler
Asagidaki malzemeler saghginiz ve cevre icin bir tehlike olusturmaktadir. Bu malze-
melerin ayri olarak toplanip atida ayrilmasi gerektigini dikkate alin.
*+ Yag ve gres
Eski yag ve eski gresi cinslerine gore toplayin. Eski yagin ¢oézicdilerle karismama-
sina dikkate edin. Eski yag ve eski gresi profesyonelce atiga ayirin.
+ Ekranlar
+ Kondansatorler
WEEE Yonetmeligi 2012/19/AB geregince atik bertarafi
Bu Uriin ve aksesuarlari, WEEE Yo6netmeliginin Ulkeye 6zgi uygulamalarinin gegerlilik
alanina tabi olabilmektedir. Motoru ve aksesuarini tlkenizin ulusal talimatlarina uygun
sekilde bertaraf edin.
Ayrintili bilgi almak i¢in, SEW-EURODRIVE firmasinin yetkili bir temsilciligi veya yetkili

bir SEW-EURODRIVE bayisi ile gérustin.

10
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11 Ek
Baglanti semalari

11 Ek

11.1  Baglanti semalari

BILGI

Motor birlikte verilen baglanti devre semasina veya yerlesim planina gére baglanir.
Asagidaki bolim sadece yaygin olarak kullanilan baglanti modellerinin segimini icer-
mektedir. Gegerli baglanti semalarini Gcretsiz olarak SEW-EURODRIVE’dan temin
edebilirsiniz.

e

1111 Devre semasi R13 (68001 xx 06)

Ucgen baglanti
Asagidaki sekilde algak gerilim icin A baglantisi gosteriimektedir.

1] [2]

T (T 10 M) _ (T8 (15
I I
I I
I I
I I
I I
I I
Ut v1i w1 RN -
(T1) (T2) (T3) U1 V1 W1
[3] (|T1) (|T2) (T|3)
L1 L2 L3
9007199497344139
[1] Motor sargisi [3] Besleme kablolari

[2] Motor klemens plakasi

Yildiz baglanti

Asagidaki sekilde yuksek gerilim igin .\ baglantisi gésterilmektedir.
(1] [2]

uz2 V2 w2 W2 U2 V2
(T4) (T5) (To) (Te) (T4) (T5)

| |
| |
| |
| |
Ul vl Wi ] T i T !
T (T2 (T3) o e

U1 V1 W1
(3] (T” (|T2) (T|3)
L1 L2 L3
9007199497339147
[1] Motor sargisi [3] Besleme kablolari

[2] Motor klemens plakasi

Dénme yonina tersine gevirmek igin:

1. L1 - L2 giris hatlarini degistirin.
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Ek 11
Baglanti semalari

11.1.2 Devre semasi C13 (68184 xx 08)

Uggen baglanti

Asagidaki sekilde algak gerilim igin A baglantisi gosterilmektedir.

(11
U1 W2 v1 U2 w1 v2

U2 V2 w2 dl)d)dl)‘d)d)d) i
QOO

O

90000 ee

ut vt w1 H::H::H:
0e

RS

3O
e

(3] L2 L3
2931852427
[1] Motor sargisi [3] Besleme kablolari
[2] Motor klemens plakasi
Yildiz baglanti
Asagidaki sekilde yuksek gerilim igin .\ baglantisi gdsterilmektedir.
U1 W2 V1 U2 W1 V2
b v L
COOOOOD 4,
000000
U1 V1 W1 I I I
@] PEL1 L2 L3
2931850507

1] Motor sargisi [3] Besleme kablolari
[2] Motor klemens plakasi

Dénme yonind tersine gevirmek igin:
1. L1 - L2 girig hatlarini degistirin.
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11 Ek
Baglanti semalari

11.1.3 Devre semasi A13 (68404 xx 17)

Uggen baglanti

Asagidaki sekilde algak gerilim igin A baglantisi gosterilmektedir.
1] U1 W2 V1 U2 W1 V2

w2 _v2_we OOOOOMOO
[2]
ululvfviw|w|4]4
POPOPOOO
ut vi w1 | | |
[31 L1 L2 L3
[1] Motor sargisi [3] Besleme kablolari
[2] Motor klemens plakasi
Yildiz baglanti
Asagidaki sekilde yuksek gerilim igin .\ baglantisi gosterilmektedir.
(1] Li1 v|1 V\|/1 U|2 v|2
U2 V2 W2
OOOOOO
[2]
ulu|v|viwiw|4|4a
U1 V1 W1 ?O?O@O@O
31 L1 L2 L|3 V\|/2
1] Motor sargisi [3] Besleme kablolari

[2] Motor klemens plakasi

Ddnme yonunu tersine gevirmek igin:

1. L1 - L2 girig hatlarini degistirin.
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11.1.4 Fren kontrolleri

BG1.2, BG2.4

Ek 11
Baglanti semalari

61

15

1" | w
g@ @ D D @J Sk
Olr Mmoo
N+“: [ 1 1 1 Jv_l | \\/ v
\ v v 75| 115 ,
! <t ﬁ ~ g f A
[1.3.5 < 46 »
* 55
‘p » 49 < P
28545605259
BG1.5, BG3.0, BGE.., BS24, BSG..
A rEEREEREEREERERs o A A
HIT) [0, AT (T, (T & ?{
[Te) y I }G
N [ 3
S S | mI
Y <
2 1 | | ®®®oal |
| i 1[]lolls[lalls v
60.5
< 70 -
< 78 >
9007203295602315
BMS.., BME.., BMH.., BMP.., BMK.., BMKB.., BMV..
%@W ‘ 1)
[EURGBRI\VE]
BM. .. B
S |1 0 T
S| |2 ]
SHEE ing
N 1]
[ 13 T
S| |14 0| | =
NEE ]
v B
22.5 J 5 68
< 91.5 .,
4040894987

[11 Tasiyici ray baglantisi EN 50022-35-7.5
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11 Ek
Baglanti semalari

Akim rolesi

izolasyonu soyulmus

Damar sonlandirma

kovanlari
/’//
1
S o RD l:\
= - BU |
S e ™
[ =
(0] [0}
R
NRIN Tip etiketi
/Tipetiketi ﬂ TI:I/ b etiket
M25x1.5 » . O.ring
) \ /
0
o M15x1.5 -~
\ \ O-ring
A

@30

12

61
33
—
—
—

B SW 50 N
| - T - B @ 5511 -
SWA7
@43
- 23913468427
23903267979
SR10E SR11E SR15E SR19E
izin verilen maksi- 1A

mum dogru akim

Maks. donistirici | 0.075-06A | 0.6—-10A 10-50 A 20-90 A
akimi

Pargca numarasi 0822439 08282447 08282455 08283125
Ortam sicakhg!" -15ila +40 °C

Depolama sicakligi -25ila +125 °C

1) Tahrik Gnitesinin ortam sicakligi

31555918/TR — 11/2023

288 | Isletme kilavuzu - EDRN63 - 315



31555918/TR — 11/2023

Gerilim rolesi

Ek
Baglanti semalari

A
S
5
=
3
[T Tip etiketi
M25x1.5 . O-ring
Y B !
0
o
J
. 930
)
Ao s
v 1
Swiz
B @43 .
23903267979
UR11E UR15E
izin verilen maksimum dogru akim 1
izin verilen alternatif gerilim 42 -150V 150 — 500 V
Parca numarasi 0823133 0823141
Ortam sicakh@" -15ila +40 °C
Depolama sicakligi -25ila +125 °C

1) Tahrik unitesinin ortam sicakhgi
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11 Ek
Baglanti semalari

11.1.5 Fren kontrolii — Baglanti semalari

Aciklama

AC tarafindan kapatma

(normal frenleme)

Dogru akim tarafinin ayriimasi

(hizh fren uygulanmasi)

DC ve AC tarafindan kapatma
(hizli fren uygulanmasi)

Fren
BS = Hizlanma bobini
TS = Kismi bobin

Klemens kutusundaki yardimci klemensler

Uggen baglantil motor

Yildiz baglantili motor

Elektrik panosu siniri

WH Beyaz

RD Kirmizi

BU Mavi

BN Kahverengi
BK Siyah

Fren kontrol Unitelerinin diger baglanti semalarini talep tzerine alabilirsiniz.
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Fren kontrolii BGE

AC

bc
AC

Ek 11
Baglanti semalari

BGE
p
WH ] ¥
RD Tj N AN
BS m
ik
T |
TS| 4y
9007204718863115
| AC
!
|
e
| —
!
BGE
1
WH 1. F
RD Tj £ =&
BS T
=1 %
T |
I7s | g,

5464124043
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Ek
Baglanti semalari

11

Fren kontrolii BME

_
AC
bCc
_
AC

[}
w 2 _
©
NN =l Tt 2 i . }
™~ 3 L«
£ ©
71 - © = wal tval
“[o[e[~[e[]e [[el~[2[=[=H

]

2
W

5a

WH
?L

BU

WH

RD

BU

5464998539

€2¢0¢/11 —d1/8169GS1€
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Ek 11
Baglanti semalari

Fren kontrolii BMP 3.1 (Elektrik panosunda montaj)

15 1
— o
AC AC
BMP3.1 BMP3.1
[3]
14 14
[ 1 [ 1
[2] 1a | 2a [ 3a | 4a | 5a [2]| 1a|2a| 3a| 4a| 5a
WH |RD |BU WH |RD (BU
[1] (1
18014402495362699
[1]1 Fren bobini
[2] Klemens grubu
[3] Tel kopri
Fren kontrolii BMH..
R AC
AC
T
11 % [2]

o

L BMH
wH —{1]
RD . 2 L
12| B &
BS oa K1 £
33 4 VN
>8] T FiN
4a
(C] W £ 18] %
14
15%

3985883787

[1] Isitma
[2] Havalandirma
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,I ,I Ek
Baglanti semalari

bc

AC

AC

HS*
]
T

[2

|
|
|
l
\
|
\
\
|
|
\ vy
\ BMH
WH | —{1
| ]
RD 1a| | 2 Zk N
BS Ml I 3 L
2al | — &
e 4 ~
38T T 7
4a 1312 Y
Sl B ey ¢
5al—| 14 @n
“‘AW: 15
| - |
\
|
3985885835

[11 Isitma
[2] Havalandirma
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Ek
Eklenti enkoderler EK8., AK8., ES7., AS7., EG7., AG7., RK8M devre semasi yapisi 1 1

11.2  Eklenti enkoderler EKS8., AK8., ES7., AS7., EG7., AG7., RK8M devre semasi

yapisi
Enkoderleri baglarken enkoderizin baglanmasi icin ilgili bélimdeki uyarilari dikkate ali-
niz.
\tUg L AABBCCDD
EK8S8W |AK8Y |AK8H |EK8C EK8S RK8M
AK8W | AS7Y AVSH EK8R |ES7S
AS7TW |AG7Y ES7C EG7S
AG7W |AV8Y EG7C |EV8S
AV8W ES7R
EG7R
EV8C
EVSR
1 / /" +UB +UB +UB +UB +UB +UB R1 Ref+
B |O il Al
1 lo ; ‘\ ; ‘.\ 1 DGND |DGND |DGND |DGND |DGND |R2 Ref-
A 1O ,‘ " T A Cos+ |Cos+ |Cos A Cos+ |S1Cos
A |O — — +
8 |O — — — =
5 1o L L A Cos- Cos- Cos Ref |A Cos- S3 Cos-
c |O — — B |Sin+ |Sin+ |Sin B Sin+  |S2 Sin+
c |O —t — — —
g O HE - B Sin- Sin- Sin Ref |B Sin- S4 Sin-
b (O o |C |- Clock+ |— C C N.C.
ljz') (ﬁi) C - Clock- |- C C N.C.
D Data+ |Data+ |Datat+ |- Data+ |N.C.
D Data- |Data- |Data- |- Data- |N.C.
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11

Ek

Klemens gruplari 1 ve 2

11.3

Klemens gruplari 1 ve 2

fde

Asagidaki resimde aliminyum klemens kutulu fren ile EDRN63 — 132S igin klemens
gruplarinin dogru duzeni farkli kablo giris konumlarinda goérilmektedir. Klemens kutu-
su cevrildikten klemens gruplar dizenlenmelidir. Klemens grubu 2 ekseninin daima
rotorun déner eksenine enlemesine hizalanmasi énemlidir.

3 6rnegindeki 1 ve 3 kablo girisi" X 6rnegindeki kablo girisi X ve 2"

O) [«

lv’lvllv’%

BN (x]

T
11}

[2]
—29 o X
L AN ,e%m uﬁ;@’ \ AN
; il 5 Wlzie)
ragl | [ =] [y -
% I /[a]\\\:i | s [Fe
m 7] N | & [P
LA H | =] [E-—
T1]T6[T2[T4[T3]T5 I T{ ﬂrlglm e @
% M m U PE% 02 [Wi[V2 H
[1] I ===== — [3] IF i im| P |-
) ) ) o g N === 0| £
| IC D U:H | [ 0] ‘& [ ] o e e} | [Fr
N\ i (e
T SaEY,
q YS V4 VE[OIO( (€ ® @ % N

Il

;9/@/@-{}
Y
O

il e
27021601036054411
1) Klemens grubu 1 yoksa, klemens grubu 1 veya redresoér pozisyonunda klemens grubu 2 monte edilebilir.
[11 Kablo girigi 1 [X] Kablo girisi X
[2] Kablo girisi 2 [a] Klemens grubu 1 (veya Kategori 3D'de redre-
sor)
[3] Kablo girisi 3 [b] Klemens grubu 2

Klemens kutusunun tipine ve bagll olan opsiyonlara bagli olarak klemenslerin goru-
namleri ve baglanti adetleri farkli olabilir.

BILGI
+ Gerektiginde klemens grubu 2'yi gikartmadan dnce, bagli olan kablolari ¢ézin.

* Yeniden baglandiktan sonra kablolarda bukilme, dolagsma vb. olmamalidir.
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Ek
Parca numara devresi 2097... ve 2098... ile harici fan /VE igin igletme ve bakim kilavuzu

Parca numara devresi 2097... ve 2098... ile harici fan /VE igin isletme ve
bakim kilavuzu

wistro

OPERATING AND MAINTENANCE INSTRUCTIONS
WISTRO EXPLOSION-PROTECTED EXTERNAL FAN UNITS for use in dust or gas explosion hazard areas
SERIES FLAI size 63 - 250

wistro Elektro-Mechanik GmbH H )
@ Berliner Allee 29-31, 30855 Langenhagen wlstro ‘ W49 {0) 511726380 | wwewistro.com
FLAI BGE3 - 250 i 44 (D) 511 72638 60 | i com
3 Motor, 51-100% ED | Kund
Serfennummer FLAI Bgixx Typ ioxx ILx-x w"::ﬁ:‘l?::r:\":rr
laal -HI. © EX st E5-Mr.
13GExec IC  T3Gc P20 IP10 ( €|Pu c ushom
13D Extc IC  T120°C Dc Inlet Outlet T Tl — G
] Tmax)[F (max)] U 1 fmax }[P {max )
IECEx TUN XXX000( X
ExeclIC T3Ge Opening time > 5 minutes after - |;‘iﬂna:2n: ": ": m-g‘gv "_: :
Ex te NIC T120°C De shut down - - . =
I~ [346-525V| -.A [--W [380-57T5V|--A [|--W

The standards applicable to these operating instructions can be found in the applicable COC.
For ATEX areas DIN EN standards are used, for IECEx areas IEC standards.

Zone division and assignment of Wistro external fans by category and protection level

Duration of presence of the Device Device protection
Zone explosive atmosphere category level EPL
Gases, vapours,
mists 2 rare 3G Gc
Dusts 22 rare 3D Dc
IECEx zone 22/2 approval
Ex ec IIC T3 Gc Devices of the group IIC and llIC for use in the remaining explosive areas
Ex tc IC T120 °C Dc (above ground) for zone 2 and 22
IEC 60079-7
Type of ignition protection: ec, non-sparking equipment
Group: IIC, group IIC gases
Temperature class: T3
EPL: Gc
IEC 60079-31
Type of ignition protection: tc, protection with housing
Group: IIIC, conductive dust
Temperature class: T=120 °C
EPL: Dc
ATEX 3D/3G approval
113G ExeclICT3 ec Devices of the group IIC and llIC for use in the remaining explosive areas
113D Ex tc I1IC T120 °C Dc (above ground) for category 3D/3G

DIN EN 60079-7
Type of ignition protection: ec, non-sparking equipment

Group: IIC, group IIC gases
Temperature class: T3
EPL: Gc

DIN EN 60079-31
Type of ignition protection: tc, protection with housing

Group: II1C, conductive dust
Temperature class: T=120°C
EPL: Dc
ATEX_IECEx_BA_08052017_EN.docx 1of6
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Ek

Parca numara devresi 2097... ve 2098... ile harici fan /VE i¢in igletme ve bakim kilavuzu

wistro

The external fan is intended for the cooling of electric motors used in explosive areas of zone 2 or 22. The
motor to be cooled must comply with the standard IEC/DIN EN 60079-0 and the part of standard IEC/DIN EN
60079 on which the corresponding degree of ignition protection is based. The max. permissible surface
temperature is 120 °C for group IlIC and T3 for group IIC devices. The protection class for the motor and
terminal box is IP66. Use of the fan for other purposes than external ventilation is not permitted within the
scope of the approval the ambient temperature may be between -20 °C and +40 °C.

The unit is generally not suitable for use in chemical atmospheres nor for the transport of flammable liquids.

X identification:

- Measurement of the maximum surface temperature was carried out in
accordance with DIN 60034-1 or IEC 600079-7 with a voltage deviation of +5 %
defined as range A and without dust deposits.

- The impeller must not be exposed to UV radiation.

- Due to the geometry of the threads of the terminal box cover, the cable gland /
blind plug must have a sealing

The relevant safety regulation with regard to protection from touching moving parts (DIN EN ISO 13857) is
fulfilled.

Before installation care must be taken that the fan wheel moves freely and the blades of the impeller are not
deformed or bent. This may cause imbalance, which can have a negative effect on the operating life. Protection
class IP 10 on the air outlet side must be ensured by the operator at the location of use as per IEC/ DIN EN
60034-5. If the customer applies a coating, the design test certificate is void. The resulting changes must be
evaluated by the customer.

Installation of the device must be carried out in a non-explosive atmosphere by qualified personnel and must
be evaluated and documented by a suitably competent person. During installation it must be ensured that the
connection diameter of the motor to be cooled matches the tube diameter. Deviations result in irregular tubes
and the necessary minimum air gap between the impeller and the tube might no longer be maintained.

The electrical connection is made according to the operating mode in accordance with the connection
diagram (see appendix). The connection diagram has also been affixed to the terminal box cover. The
specifications of IEC/ DIN EN 60079-14 must also be observed for the connection.

The internal connections are made using spring-cage terminals, the cables to be connected must be provided
with wire end sleeves. Connectible conductor cross sections are rigid 0.08-4 mm? (AWG 28-12) and flexible
0.08-2.5 mm?*(AWG 28-14).

Cable glands and sealing plugs must have ATEX or IECEx system approval and be suitable for the intended
use.

So as to not impair the IP protection class of the machine, they must have min. IP64.

The threads in the terminal box are of M16x1.5 design (for Bg63-160 2x M16x1.5). This can be adjusted to
M20x1.5 upon customer request. The cable gland / blind plug must have a seal (according to IEC 60079-31).
The unit must be earthed via the earth connection in the housing. Earthing is via the screw connection provided
in the terminal box (tightening torque 4.5 Nm) using cables with wire end sleeve or ring cable lug and a serrated
lock screw. The cable cross section must be min. 0.75 mm?. The external earthing of the external fan must be
via the attachment screws at the customer motor. The cross section must be min. 4 mm?. The contact surfaces
must be bare metal. The earthing screw must be protected against detachment by a suitable device (serrated
lock screw, locking mesh etc.). After installation corrosion protection must be applied to retain conductivity.
The max. permissible currents can be found in the table "Operating voltage range for series IL/ILL" (see
appendix). The permitted tolerance of the voltage range corresponds to range A according to DIN EN 60034-
1 (£5 %). In the Bg63-160 a posistor has additionally been installed due to the low motor currents. To avoid

exceeding the above-mentioned surface temperatures during a fault the use of an overvoltage protection
and/or the posistor (Bg63-160) with a suitable trigger device should be ensured.
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Ek

Parca numara devresi 2097... ve 2098... ile harici fan /VE igin igletme ve bakim kilavuzu

wistro

+0.5 . . . . .
(V45 "PNmM  Atter electrical connection is complete, the terminal box must be attached with screws

@ tightened to a torque of 4.5 Nm.

After installation and during commissioning a test run must be carried out. Here, care must be taken that the
fan wheel rotates in the same as the direction of the arrow marked on the inner surface of the air intake grille
and therefore blows air over the motor to be cooled.

Caution: The cooling effect is considerably lower if the direction of rotation is incorrect. There is a risk of the
motor to be cooled overheating and the surface temperature of the fan motor of T=120 °C being exceeded.

During operation care must be taken that especially in dusty atmospheres that there is no excessive build-up
of dust on the fan blades, as this can also result in imbalance which reduces the operating life and may result
in friction which could cause ignition. This also applies to atmospheres containing particles, e.g. in the wood
processing industry or in coal grinding mills.

Caution: Prior to opening the fan a cooling down phase of 5 min. must be waited.

WISTRO units are normally supplied ready for installation. The bearings are maintenance-free. The radial shaft

seal has been designed for an average service life of 20,000 operating hours.
In case of longer operating periods, the external fan must be replaced with a new unit.
Repairs or modifications of the unit must only be carried out in consultation with WISTRO.

Manufacturer: WISTRO Elektro-Mechanik GmbH

Berliner Allee 29-31
D30855 Langenhagen

ATEX_IECEx_BA_08052017_EN.docx 30of6
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Ek
1 1 Parca numara devresi 2097... ve 2098... ile harici fan /VE i¢in igletme ve bakim kilavuzu

wistro

Annex 1

Power Supply

3~A

Star connection

PET1I T2 U1 L2 L3
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TC (Bg63-160)
3~A
Delta connection L1 LQI L3
" Y

=

Uty

i Jg W12
U
(Bg3-160)

U1(T1) = black
U2(T4) = green

WA1(T3) = brown  V1(T2) = light blue
W2(T6) = yellow  V2(T5) = white
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Ek

Parca numara devresi 2097... ve 2098... ile harici fan /VE igin igletme ve bakim kilavuzu

wistro

Annex 2

Operating voltage range IL/ILI
Three-phase motors 3~230V/400V

- < 5
. g 3 b
£ £ 2 2 5 £
o 2 2 8 E g £
g < : 5 2 L
2 8 2 5 3 5 Z =
(o) 7} = w > = = =2
(mm) 50Hz 60Hz (A) (W) (C)
3~Y 63 B20 IL-2-9 114,5 346-525 380-575 0,08 34 40
71 B20 IL-2-9 129,6 346-525 380-575 0,08 35 40
80 B20 IL-2-9 147,9 346525 380-575 0,08 42 40
90 B31IL-2-9 168 346525 380-575 0,25 120 40
100 B31 IL-2-9 186,2 346525 380-575 0,25 123 40
112 B31 IL-2-9 210 346525 380-575 0,24 144 40
132 C36 IL-2-9 248,4 346525 380575 0,39 183 40
132 C36 IL4-9 248,4 346525 380-575 0,28 91 40
160-200 €62 IL-2-9 299,5 346525 380-575 0,79 405 40
160-200 C62 IL-4-9 299,5 346-525 380-575 0,27 97 40
204-249 D48 IL-4-9 373,2 346-525 380-575 0,39 260 40
250-450 F50 IL-4-9 466,3 346-525 380-575 0,69 509 40
3~A 63 B20 IL-2-9 114,5 200-303 220-332 0,13 34 40
71 B20 IL-2-9 129,6 200-303 220-332 0,13 35 40
80 B20 IL-2-9 147,9 200-303 220-332 0,13 42 40
90 B31 IL-2-9 168 200-303 220-332 0,44 120 40
100 B31 IL-2-9 186,2 200-303 220-332 0,44 123 40
112 B31 IL-2-9 210 200-303 220-332 0,42 144 40
132 C36 IL-2-9 248,4 200-303 220-332 0,67 183 40
132 C36 IL4-9 248,4 200-303 220-332 0,48 91 40
160-200 €62 IL-2-9 299,5 200-303 220-332 1,36 405 40
160-200 C62 IL-4-9 299,5 200-303 220-332 0,47 97 40
204-249 D48 IL4-9 373,2 200-303 220-332 0,68 260 40
250-450 F50 IL-4-9 466,3 200-303 220-332 1,20 509 40
Referenced to b-side bearing cover
ATEX_IECEx_BA_08052017_EN.docx 50f6
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Ek

Parca numara devresi 2097... ve 2098... ile harici fan /VE i¢in igletme ve bakim kilavuzu

wistro

Operating voltage range IL/ILI
Three-phase motors 3~115 V/200 V

= =3 S
. : : |2
3 5 g 2 8 2
£ e 2 2 = 2
e 2 2 g £ 2 £
g 4 £ & a 2 S5
2 2 g H 2 § 5 5E
o) n = [ > = = =2
(mm) 50Hz 60Hz (A) (W) (°C)
3~Y 63 B31 IL-2-10 114,5 174210 174234 0,58 87 40
71 B31 IL-2-10 129,6 174210 174234 0,57 85 40
80 B31 IL-2-10 147,9 174210 174234 0,57 88 40
90 B31 IL-2-10 168 174210 174234 0,57 89 40
100 B31 IL-2-10 186,2 174210 174234 0,54 97 40
12 B31 IL-2-10 210 174210 174234 0,55 104 40
3~A 63 B31 IL-2-10 114,5 100-122 100-135 1,00 87 40
71 B31 IL-2-10 129,6 100-122 100-135 0,98 85 40
80 B31 IL-2-10 147,9 100-122 100-135 0,99 88 40
90 B31 IL-2-10 168 100-122 100-135 0,98 89 40
100 B31 IL-2-10 186,2 100-122 100-135 0,94 97 40
112 B31 IL-2-10 210 100-122 100-135 0,96 104 40
Referenced to b-side bearing cover
ATEX_IECEx_BA_08052017_EN.docx 6 of 6
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11.5
11.5.1

11.5.2

11.5.3

Ek 11
Uygunluk beyanlari

Uygunluk beyanlari

Numune testi belgesi

BILGI

AB numune kontrol belgesi tahrik Gnitesi ile birlikte verilir. Kontrol kurulugu ve teknik

e

ayrintilar i¢in lGtfen birlikte verilen AB numune kontroll belgesine bakiniz.

Avrupa Uygunluk Beyani

Uygunluk beyani sirtcu ile birlikte verilir. Ayrica www.sew-eurodrive.de adresinden
Ucretsiz olarak indirebilirsiniz.

IECEx uygunluk beyanlari

IECEx uygunluk beyani www.iecex.com adresinde bulunabilir.
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12 Adres listesi

‘Almanya

Genel merkez Bruchsal SEW-EURODRIVE GmbH & Co KG Tel. +49 7251 75-0

Fabrika Ernst-Blickle-StralRe 42 Faks +49 7251 75-1970
Satis 76646 Bruchsal http://www.sew-eurodrive.de

sew@sew-eurodrive.de

Fabrika / Endistriyel ~ Bruchsal
reduktorler

SEW-EURODRIVE GmbH & Co KG
Christian-Pahr-Str. 10
76646 Bruchsal

Tel. +49 7251 75-0
Faks +49 7251 75-2970

Fabrika / Hassas re-  Bruchsal
diktorler

SEW-EURODRIVE GmbH & Co KG
Ernst-Blickle-StralRe 42
76646 Bruchsal

Tel. +49 7251 75-0
Faks +49 7251 75-1970
sew@sew-eurodrive.de

Fabrika Graben

SEW-EURODRIVE GmbH & Co KG
Ernst-Blickle-Stralle 1
76676 Graben-Neudorf

Tel. +49 7251 75-0
Faks +49 7251-2970

Service Competence  Mechanics /

SEW-EURODRIVE GmbH & Co KG

Tel. +49 7251 75-1710

Center Mechatronics  Ernst-Blickle-Stralle 1 Faks +49 7251 75-1711
76676 Graben-Neudorf scc-mechanik@sew-eurodrive.de
Elektronik SEW-EURODRIVE GmbH & Co KG Tel. +49 7251 75-1780
Christian-Pahr-StralRe 12 Faks +49 7251 75-1769
76646 Bruchsal scc-elektronik@sew-eurodrive.de
MAXOLUTI-  SEW-EURODRIVE GmbH & Co KG Tel. +49 7251 75-0
ON® Factory  Eisenbahnstraie 11 Faks +49 7251 75-1970
Automation 76646 Bruchsal sew@sew-eurodrive.de
Drive Technology Kuzey SEW-EURODRIVE GmbH & Co KG Tel. +49 5137 8798-30
Center Alte Ricklinger StralRe 43 Faks +49 5137 8798-55
30823 Garbsen (Hannover) dtc-nord@sew-eurodrive.de
Dogu SEW-EURODRIVE GmbH & Co KG Tel. +49 3764 7606-0
Dankritzer Weg 1 Faks +49 3764 7606-20
08393 Meerane (Zwickau) dtc-ost@sew-eurodrive.de
Giiney SEW-EURODRIVE GmbH & Co KG Tel. +49 89 909551-21
DomagkstralRe 5 Faks +49 89 909551-50
85551 Kirchheim (Minchen) dtc-sued@sew-eurodrive.de
Bati SEW-EURODRIVE GmbH & Co KG Tel. +49 2173 8507-10
Siemensstralie 1 Faks +49 2173 8507-50
40764 Langenfeld (Disseldorf) dtc-west@sew-eurodrive.de
Drive Center Berlin SEW-EURODRIVE GmbH & Co KG Tel. +49 306331131-30
Melitta-Schiller-Stralle 8 Faks +49 306331131-36
12526 Berlin dc-berlin@sew-eurodrive.de
Bremen SEW-EURODRIVE GmbH & Co KG Tel. +49 421 33918-10
Allerkai 4 Faks +49 421 33918-22
28309 Bremen dc-bremen@sew-eurodrive.de
Hamburg SEW-EURODRIVE GmbH & Co KG Tel. +49 40298109-60
Hasselbinnen 11 Faks +49 40298109-70
22869 Schenefeld dc-hamburg@sew-eurodrive.de
Saarland SEW-EURODRIVE GmbH & Co KG Tel. +49 6831 48946 10
Gottlieb-Daimler-Stralle 4 Faks +49 6831 48946 13
66773 Schwalbach Saar — Hulzweiler dc-saarland@sew-eurodrive.de
Ulm SEW-EURODRIVE GmbH & Co KG Tel. +49 7348 9885-0
Dieselstralle 18 Faks +49 7348 9885-90
89160 Dornstadt dc-ulm@sew-eurodrive.de
Wiirzburg SEW-EURODRIVE GmbH & Co KG Tel. +49 931 27886-60

Nurnbergerstralte 118
97076 Wirzburg-Lengfeld

Faks +49 931 27886-66
dc-wuerzburg@sew-eurodrive.de

Suricl Servisi Hotline / 24 saat agik

0 800 SEWHELP
0800 7394357

Fransa
Fabrika Haguenau SEW USOCOME Tel. +33 388 73 67 00
Satis 48-54 route de Soufflenheim http://www.usocome.com

B. P. 20185
67506 Haguenau Cedex

sew@usocome.com
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Fransa
Fabrika Forbach SEW USOCOME Tel. +33 3 87 29 38 00
Zone industrielle
Technopdle Forbach Sud
B. P. 30269
57604 Forbach Cedex
Brumath SEW USOCOME Tel. +33 3 88 37 48 00
1 Rue de Bruxelles
67670 Mommenheim Cedex
Montaj Bordeaux SEW USOCOME Tel. +33 5 57 26 39 00
Satis Parc d'activités de Magellan dtcbordeaux@usocome.com
Servis 62 avenue de Magellan — B. P. 182
33607 Pessac Cedex
Haguenau SEW USOCOME Tel. +33 388 73 67 00
48-54 route de Soufflenheim dtchaguenau@usocome.com
B. P. 20185
67506 Haguenau Cedex
Lyon SEW USOCOME Tel. +33 4 74 99 60 00
75 rue Antoine Condorcet dtclyon@usocome.com
38090 Vaulx-Milieu
Nantes SEW USOCOME Tel. +3324078 4200
Parc d’activités de la forét dtcnantes@usocome.com
4 rue des Fontenelles
44140 Le Bignon
Paris SEW USOCOME Tel. +33 164 4240 80
Zone industrielle dtcparis@usocome.com
2 rue Denis Papin
77390 Verneuil I'Etang
ABD
Fabrika Giiney Dogu SEW-EURODRIVE INC. Tel. +1 864 439-7537
Satis Bolgesi 1295 Old Spartanburg Highway Faks Satis +1 864 439-7830
Servis P.O. Box 518 Faks Fabrika +1 864 439-9948
Lyman, S.C. 29365 Faks Montaj +1 864 439-0566
Faks Confidential/HR +1 864 949-5557
http://www.seweurodrive.com
cslyman@seweurodrive.com
Montaj Kuzey Bati SEW-EURODRIVE INC. Tel. +1 856 467-2277
Satis Bolgesi Pureland Ind. Complex Faks +1 856 845-3179
Servis 2107 High Hill Road, P.O. Box 481 csbridgeport@seweurodrive.com
Bridgeport, New Jersey 08014
Orta Bati Bol- SEW-EURODRIVE INC. Tel. +1 937 335-0036
gesi 2001 West Main Street Faks +1 937 332-0038
Troy, Ohio 45373 cstroy@seweurodrive.com
Giiney Bati SEW-EURODRIVE INC. Tel. +1 214 330-4824
Bolgesi 202 W. Danieldale Rd. Faks +1 214 330-4724
DeSoto, TX 75115 csdallas@seweurodrive.com
Bati Bolgesi SEW-EURODRIVE INC. Tel. +1 510 487-3560
30599 San Antonio St. Faks +1 510 487-6433
Hayward, CA 94544 cshayward@seweurodrive.com
Wellford SEW-EURODRIVE INC. Tel. +1 864 439-7537
148/150 Finch Rd. Faks +1 864 661 1167
Wellford, S.C. 29385 IGOrders@seweurodrive.com
SEW-EURODRIVE INC.
220 Finch Rd.
Wellford, S.C. 29385-9630
Diger servis istasyonlarinin adresleri istek izerine verilebilir.
Arjantin
Montaj Buenos Aires SEW EURODRIVE ARGENTINA S.A. Tel. +54 3327 4572-84
Satis Ruta Panamericana Km 37.5, Lote 35 Faks +54 3327 4572-21

(B1619IEA) Centro Industrial Garin
Prov. de Buenos Aires

http://www.sew-eurodrive.com.ar
sewar@sew-eurodrive.com.ar
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‘Avustralya
Montaj Melbourne SEW-EURODRIVE PTY. LTD. Tel. +61 3 9933-1000
Satig 27 Beverage Drive Faks +61 3 9933-1003
Servis Tullamarine, Victoria 3043 http://www.sew-eurodrive.com.au
enquires@sew-eurodrive.com.au
Sidney SEW-EURODRIVE PTY. LTD. Tel. +61 2 9725-9900
9, Sleigh Place, Wetherill Park Faks +61 2 9725-9905
New South Wales, 2164 enquires@sew-eurodrive.com.au
Servis Tomago SEW-EURODRIVE PTY. LTD. Tel. +61 2 49505585
8 Epson Drive mail@sew-eurodrive.com.au
Tomago, New South Wales, 2322
Avusturya
Montaj Viyana SEW-EURODRIVE Ges.m.b.H. Tel. +43 1 617 55 00-0
Satis Richard-Strauss-Stralle 24 Faks +43 1 617 55 00-30
Servis 1230 Wien http://www.sew-eurodrive.at
sew@sew-eurodrive.at
Banglades
Satis Banglades SEW-EURODRIVE INDIA PRIVATE LIMITED Tel. +88 01729 097309
345 DIT Road salesdhaka@seweurodrivebangladesh.com
East Rampura
Dhaka-1219, Bangladesh
Belgika
Montaj Briksel SEW-EURODRIVE n.v./s.a. Tel. +32 16 386-311
Satis Researchpark Haasrode 1060 Faks +32 16 386-336
Servis Evenementenlaan 7 http://www.sew-eurodrive.be

3001 Haasrode

info@sew-eurodrive.be

Service Competence

Endustriyel re-

SEW-EURODRIVE n.v./s.a.

Tel. +32 84 219-878

Center duiktorler Rue du Parc Industriel, 31 Faks +32 84 219-879
6900 Marche-en-Famenne http://www.sew-eurodrive.be
info@sew.be
Beyaz Rusya
Satis Minsk Foreign unitary production enterprise SEW- Tel. +375 17 319 47 56 / +375 17 378 47 58

EURODRIVE
Novodvorskij village council 145
223016, Minsk region

Faks +375 17 378 47 54
http://www.sew-eurodrive.by
sew@sew-eurodrive.by

Birlesik Arap Emirlikleri

Drive Technology Dubai SEW-EURODRIVE FZE Tel. +971 (0)4 8806461
Center PO Box 263835 Faks +971 (0)4 8806464
Jebel Ali Free Zone — South, info@sew-eurodrive.ae
Posta kutusu
Dubai, United Arab Emirates
Brezilya
Fabrika Sé&o Paulo SEW-EURODRIVE Brasil Ltda. Tel. +55 19 3835-8000
Satis Estrada Municipal José Rubim, 205 — Rodovia sew@sew.com.br
Servis Santos Dumont Km 49
Indaiatuba — 13347-510 — SP
Montaj Rio Claro SEW-EURODRIVE Brasil Ltda. Tel. +55 19 3522-3100
Satig Rodovia Washington Luiz, Km 172 Faks +55 19 3524-6653
Servis Condominio Industrial Conpark montadora.rc@sew.com.br
Caixa Postal: 327
13501-600 — Rio Claro / SP
Joinville SEW-EURODRIVE Brasil Ltda. Jvl / Ind Tel. +55 47 3027-6886
Rua Dona Francisca, 12.346 — Pirabeiraba Faks +55 47 3027-6888
89239-270 — Joinville / SC filial.sc@sew.com.br
Bulgaristan
Satis Sofya BEVER-DRIVE GmbH Tel. +359 2 9151160
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(Gek Cumhuriyeti |
Montaj Hostivice SEW-EURODRIVE CZ s.r.o. Tel. +420 255 709 601
Satis Florianova 2459 Faks +420 235 350 613
Servis 253 01 Hostivice http://www.sew-eurodrive.cz
sew@sew-eurodrive.cz
Gin
Fabrika Tientsin SEW-EURODRIVE (Tianjin) Co., Ltd. Tel. +86 22 25322612
Montaj No. 78, 13th Avenue, TEDA Faks +86 22 25323273
Satis Tianjin 300457 http://www.sew-eurodrive.cn
Servis info@sew-eurodrive.cn
Montaj Suzhou SEW-EURODRIVE (Suzhou) Co., Ltd. Tel. +86 512 62581781
Satis 333, Suhong Middle Road Faks +86 512 62581783
Servis Suzhou Industrial Park suzhou@sew-eurodrive.cn
Jiangsu Province, 215021
Guangzhou SEW-EURODRIVE (Guangzhou) Co., Ltd. Tel. +86 20 82267890
No. 9, JunDa Road Faks +86 20 82267922
East Section of GETDD guangzhou@sew-eurodrive.cn
Guangzhou 510530
Shenyang SEW-EURODRIVE (Shenyang) Co., Ltd. Tel. +86 24 25382538
10A-2, 6th Road Faks +86 24 25382580
Shenyang Economic Technological Develop- shenyang@sew-eurodrive.cn
ment Area
Shenyang, 110141
Taiyuan SEW-EURODRIVE (Taiyuan) Co,. Ltd. Tel. +86-351-7117520
No.3, HuaZhang Street, Faks +86-351-7117522
TaiYuan Economic & Technical Development taiyuan@sew-eurodrive.cn
Zone
ShanXi, 030032
Vuhan SEW-EURODRIVE (Wuhan) Co., Ltd. Tel. +86 27 84478388
10A-2, 6th Road Faks +86 27 84478389
No. 59, the 4th Quanli Road, WEDA wuhan@sew-eurodrive.cn
430056 Wuhan
Xi'An SEW-EURODRIVE (Xi'An) Co., Ltd. Tel. +86 29 68686262
No. 12 Jinye 2nd Road Faks +86 29 68686311
Xi'An High-Technology Industrial Development xian@sew-eurodrive.cn
Zone
Xi'An 710065
Montaj Tientsin SEW-EURODRIVE (Tianjin) Co., Ltd. Tel. +86 22 25322612
No. 66, 10th Avenue, TEDA Faks +86 22 25322611
Tianjin 300457 http://www.sew-sew-eurodrive.cn
info@sew-eurodrive.cn
Satis Hong Kong SEW-EURODRIVE LTD. Tel. +852 36902200
Servis Unit No. 801-806, 8th Floor Faks +852 36902211
Hong Leong Industrial Complex contact@sew-eurodrive.hk
No. 4, Wang Kwong Road
Kowloon, Hong Kong
Danimarka
Montaj Kopenhag SEW-EURODRIVEA/S Tel. +45 43 95 8500
Satis Geminivej 28-30 Faks +45 43 9585-09
Servis 2670 Greve http://www.sew-eurodrive.dk
sew@sew-eurodrive.dk
Servis Vejle SEW-EURODRIVE A/S Tel. +45 43 9585 00
Bgdkervej 2 http://www.sew-eurodrive.dk
7100 Vejle sew@sew-eurodrive.dk
Endonezya
Merkez Jakarta PT SEW EURODRIVE INDONESIA Tel. +62 21 7593 0272
Satis Palma Tower, 16th Floor, UnitH & I, JIR.A. Faks +62 21 7593 0273
Servis Kartini 1I-S Kav 06 sales.indonesia@sew-eurodrive.com
Pondok Pinang, Kebayoran Lama https://www.sew-eurodrive.com.sg
Jakarta Selatan 12310
Satis Medan PT. Serumpun Indah Lestari Tel. +62 61 687 1221

JI.Pulau Solor no. 8, Kawasan Industri Medan
Il
Medan 20252

Faks +62 61 6871429 / +62 61 6871458 / +62
61 30008041

sil@serumpunindah.com
serumpunindah@yahoo.com
http://www.serumpunindah.com
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‘Endonezya
Jakarta PT. Cahaya Sukses Abadi Tel. +62 21 65310599
Komplek Rukan Puri Mutiara Blok A no 99, Faks +62 21 65310600
Sunter csajkt@cbn.net.id
Jakarta 14350
Jakarta PT. Agrindo Putra Lestari Tel. +62 21 2921-8899
JL.Pantai Indah Selatan, Komplek Sentra In-  Faks +62 21 2921-8988
dustri Terpadu, Pantai indah Kapuk Tahap Ill, aplindo@indosat.net.id
Blok E No. 27 http://www.aplindo.com
Jakarta 14470
Surabaya PT. TRIAGRI JAYA ABADI Tel. +62 31 5990128
JI. Sukosemolo No. 63, Galaxi Bumi Permai Faks +62 31 5962666
G6 No. 11 sales@triagri.co.id
Surabaya 60111 http://www.triagri.co.id
Surabaya CV. Multi Mas Tel. +62 31 5458589
JI. Raden Saleh 43A Kav. 18 Faks +62 31 5317220
Surabaya 60174 sianhwa@sby.centrin.net.id
http://www.cvmultimas.com
Estonya
Satis Tallin ALAS-KUUL AS Tel. +372 6593230
Loomé&e tee 1, Lehmja kila Faks +372 6593231
75306 Rae vald Harjumaa http://www.alas-kuul.ee
info@alas-kuul.ee
Fas
Satis Bouskoura SEW-EURODRIVE Morocco SARL Tel. +212 522 88 85 00
Servis Parc Industriel CFCIM, Lot. 55/59 Faks +212 522 88 84 50
Montaj 27182 Bouskoura http://www.sew-eurodrive.ma
Grand Casablanca sew@sew-eurodrive.ma
Fildigi Sahili
Satis Abidjan SEW-EURODRIVE SARL Tel. +225 27 21 21 81 05
Ivory Coast Faks +225 27 21 25 30 47
Rue des Pécheurs, Zone 3 info@sew-eurodrive.ci
26 BP 916 Abidjan 26 http://www.sew-eurodrive.ci
Filipinler
Satig Makati P.T. Cerna Corporation Tel. +63 2 519 6214
4137 Ponte St., Brgy. Sta. Cruz Faks +63 2 890 2802
Makati City 1205 mech_drive_sys@ptcerna.com
http://www.ptcerna.com
Finlandiya
Montaj Hollola SEW-EURODRIVE OY Tel. +358 201 589-300
Satis Vesimaentie 4 Faks +358 3 780-6211
Servis 15860 Hollola http://www.sew-eurodrive.fi
sew@sew.fi
Servis Hollola SEW-EURODRIVE OY Tel. +358 201 589-300
Keskikankaantie 21 Faks +358 3 780-6211
15860 Hollola http://www.sew-eurodrive.fi
sew@sew.fi
Tornio SEW-EURODRIVE Oy Tel. +358 201 589 300
Lossirannankatu 5 Faks +358 3 780 6211
95420 Tornio http://www.sew-eurodrive.fi
sew@sew.fi
Fabrika Karkkila SEW Industrial Gears Oy Tel. +358 201 589-300
Montaj Santasalonkatu 6, PL 8 Faks +358 201 589-310
03620 Karkkila, 03601 Karkkila http://www.sew-eurodrive.fi
sew@sew.fi
Gabon

temsil: Kamerun
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Giiney Afrika |
Montaj Johannesburg SEW-EURODRIVE (PROPRIETARY) LIMITED Tel. +27 11 248-7000
Satis 32 O’Connor Place Faks +27 11 248-7289
Servis Eurodrive House http://www.sew.co.za
Aeroton info@sew.co.za
Johannesburg 2190
P.O.Box 90004
Bertsham 2013
Cape Town SEW-EURODRIVE (PROPRIETARY) LIMITED Tel. +27 21 552-9820
Rainbow Park Faks +27 21 552-9830
Cnr. Racecourse & Omuramba Road Teleks 576 062
Montague Gardens bgriffiths@sew.co.za
Cape Town
P.O.Box 36556
Chempet 7442
Durban SEW-EURODRIVE (PROPRIETARY) LIMITED Tel. +27 31 902 3815
48 Prospecton Road Faks +27 31 902 3826
Isipingo cdejager@sew.co.za
Durban
P.O. Box 10433, Ashwood 3605
Nelspruit SEW-EURODRIVE (PROPRIETARY) LIMITED Tel. +27 13 752-8007
7 Christie Crescent Faks +27 13 752-8008
Vintonia robermeyer@sew.co.za
P.O.Box 1942
Nelspruit 1200
Giiney Kore
Montaj Ansan SEW-EURODRIVE Korea Co., Ltd. Tel. +82 31 492-8051
Satig 7, Dangjaengi-ro, Faks +82 31 492-8056
Servis Danwon-gu, http://www.sew-eurodrive.kr
Ansan-si, Gyeonggi-do, Zip 425-839 master.korea@sew-eurodrive.com
Busan SEW-EURODRIVE Korea Co., Ltd. Tel. +82 51 832-0204
28, Noksansandan 262-ro 50beon-gil, Faks +82 51 832-0230
Gangseo-gu,
Busan, Zip 618-820
Montaj Siheung SEW-EURODRIVE Korea Co., Ltd. http://www.sew-eurodrive.kr
Servis 35, Emtibeui 26-ro 58beon-gil,
Siheung-si, Gyeonggi-do
Hindistan
Merkez Vadodara SEW-EURODRIVE India Private Limited Tel. +91 265 3045200
Montaj 302, NOTUS IT PARK, Faks +91 265 3045300
Satis Sarabhai Campus, https://www.seweurodriveindia.com
Servis Beside Notus Pride, Genda Circle, salesvadodara@seweurodriveindia.com
Vadodara 390023
Gujarat
Montaj Chennai SEW-EURODRIVE India Private Limited Tel. +91 44 37188888
Satis Plot No. K3/1, Sipcot Industrial Park Phase Il Faks +91 44 37188811
Servis Mambakkam Village saleschennai@seweurodriveindia.com
Sriperumbudur - 602105
Kancheepuram Dist, Tamil Nadu
Pune SEW-EURODRIVE India Private Limited Tel. +91 21 35 628700
Plant: Plot No. D236/1, Faks +91 21 35 628715
Chakan Industrial Area Phase- I, salespune@seweurodriveindia.com
Warale, Tal- Khed,
Pune-410501, Maharashtra
Tapukara SEW-EURODRIVE India Private Limited Tel. +91 265 3045200
Plot No SP-6-46, Tapukara, Karoli Industrial Faks +91 265 3045300
Area, No. 1, tapukara.plant@seweurodriveindia.com
district : Alwar , Rajasthan - 301707
Satis Gurgaon SEW-EURODRIVE India Private Limited Tel. +91 9958376669
Global Business Park, Sector -26, M.G. Road, salesgurgaon@seweurodriveindia.com
Sikanderpur
Unit No. 205, 2nd Floor, Tower — D
Gurugram 122002, Haryana
Drive Center Raipur SEW-EURODRIVE India Private Limited Tel. +91 8294630772

Plot unit no. 129/17
P.O. GSI-Mandhar
District: Raipur, State: Chhattisgarh

salesraipur@seweurodriveindia.com
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‘Hnrvatistan
Satig Zagreb KOMPEKS d. o. o. Tel. +385 1 4613-158
Servis Zeleni dol 10 Faks +385 1 4613-158
10 000 Zagreb kompeks@inet.hr
Hollanda
Montaj Rotterdam SEW-EURODRIVE B.V. Tel. +31 10 4463-700
Satis Industrieweg 175 Faks +31 10 4155-552
Servis 3044 AS Rotterdam Servis: 0800-SEWHELP
Postbus 10085 http://www.sew-eurodrive.nl
3004 AB Rotterdam info@sew-eurodrive.nl
ingiltere
Montaj Normanton SEW-EURODRIVE Ltd. Tel. +44 1924 893-855
Satis DeVilliers Way Faks +44 1924 893-702
Servis Trident Park http://www.sew-eurodrive.co.uk
Normanton info@sew-eurodrive.co.uk
West Yorkshire
WF6 1GX
irlanda
Satig Dublin Alperton Engineering Ltd. Tel. +353 1 830-6277
Servis 48 Moyle Road Faks +353 1 830-6458
Dublin Industrial Estate http://www.alperton.ie
Glasnevin, Dublin 11 info@alperton.ie
ispanya
Montaj Bilbao SEW-EURODRIVE ESPANA, S.L. Tel. +34 94 43184-70
Satig Parque Tecnologico, Edificio, 302 http://www.sew-eurodrive.es
Servis 48170 Zamudio (Vizcaya) sew.spain@sew-eurodrive.es
israil
Satis Tel-Aviv Liraz Handasa Ltd. Tel. +972 3 5599511
Ahofer Str 34B / 228 Faks +972 3 5599512
58858 Holon http://www liraz-handasa.co.il
office@liraz-handasa.co.il
isveg
Montaj Jonkdping SEW-EURODRIVE AB Tel. +46 36 34 42 00
Satig Gnejsvagen 6-8 Faks +46 36 34 42 80
Servis 553 03 Jonkdping http://www.sew-eurodrive.se
Box 3100 S-550 03 Jonkoping jonkoping@sew.se
isvigre
Montaj Basel Alfred Imhof AG Tel. +41 61 417 17 17
Satig Jurastrasse 10 http://www.imhof-sew.ch
Servis CH-4142 Minchenstein bei Basel info@imhof-sew.ch
italya
Montaj Milano SEW-EURODRIVE S.a.s. di SEW S.r.l. & Co. Tel. +39 02 96 980229
Satig Via Bernini,12 Faks +39 02 96 980 999
Servis 20033 Solaro (Milano) http://www.sew-eurodrive.it
milano@sew-eurodrive.it
izlanda
Satig Reykjavik Varma & Vélaverk ehf. Tel. +354 585 1070
Knarrarvogi 4 Faks +354 585)1071
104 Reykjavik https://vov.is/
vov@Vov.is
Japonya
Montaj Iwata SEW-EURODRIVE JAPAN CO., LTD Tel. +81 538 373811
Satis 250-1, Shimoman-no, Faks +81 538 373814
Servis Iwata http://www.sew-eurodrive.co.jp
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Kamerun
Satis Douala SEW-EURODRIVE SARLU Tel. +237 23339 12 35
Ancienne Route Bonabéri Faks +237 233 39 02 10
Posta kutusu www.sew-eurodrive.ci/
B.P 8674 info@sew-eurodrive.cm
Douala-Cameroun
Kanada
Montaj Toronto SEW-EURODRIVE CO. OF CANADA LTD. Tel. +1 905 791-1553
Satig 210 Walker Drive Faks +1 905 791-2999
Servis Bramalea, ON L6T 3WH1 http://www.sew-eurodrive.ca
|.watson@sew-eurodrive.ca
Vancouver SEW-EURODRIVE CO. OF CANADA LTD. Tel. +1 604 946-5535
Tilbury Industrial Park Faks +1 604 946-2513
7188 Honeyman Street b.wake@sew-eurodrive.ca
Delta, BC V4G 1G1
Montreal SEW-EURODRIVE CO. OF CANADA LTD. Tel. +1 514 367-1124
2001 Ch. de I'Aviation Faks +1 514 367-3677
Dorval n.paradis@sew-eurodrive.ca
Quebec HIP 2X6
Kazakistan
Satis Almati SEW-EURODRIVE LLP Tel. +7 (727) 350 5156
Servis 291-291A, Tole bi street Faks +7 (727) 350 5156
050031, Almaty http://www.sew-eurodrive.com
kazakhstan@sew-eurodrive.com
Taskent Representative Office SEW-EURODRIVE Tel. +998 97 134 01 99
Representative office in Uzbekistan http://www.sew-eurodrive.uz
95A Amir Temur ave, office 401/3 sew@sew-eurodrive.uz
100084 Tashkent
Ulan Batur IM Trading LLC Tel. +976-77109997
Olympic street 28B/3 Faks +976-77109997
Sukhbaatar district, imt@imt.mn
Ulaanbaatar 14230, MN
Kolombiya
Montaj Bogota SEW-EURODRIVE COLOMBIA LTDA. Tel. +57 1 54750-50
Satis Calle 17 No. 132-18 Faks +57 1 54750-44
Servis Interior 2 Bodega 6, Manzana B http://www.sew-eurodrive.com.co
Santafé de Bogota sew@sew-eurodrive.com.co
Letonya
Satig Riga SIA Alas-Kuul Tel. +371 6 7139253
Katlakalna 11C Faks +371 6 7139386
1073 Riga http://www.alas-kuul.lv
info@alas-kuul.com
Litvanya
Satis Alytus UAB Irseva Tel. +370 315 79204
Statybininku 106C Faks +370 315 56175
63431 Alytus http://www.irseva.lt
irmantas@irseva.lt
‘Lﬁbnan
Satig (Lubnan) Beyrut Gabriel Acar & Fils sarl Tel. +961 1 510 532
B. P. 80484 Faks +961 1 494 971
Bourj Hammoud, Beirut ssacar@inco.com.lb
Satis (Urdiin, Kuveyt, Beyrut Middle East Drives S.A.L. (offshore) Tel. +961 1 494 786

Suudi Arabistan, Suri-
ye)

Sin EI Fil.
B. P. 55-378
Beirut

Faks +961 1 494 971
http://www.medrives.com
info@medrives.com

‘Lﬁksemburg

temsil: Belgika
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‘Macaristan
Satig Budapeste SEW-EURODRIVE Kift. Tel. +36 1 437 06-58
Servis Csillaghegyi ut 13. Faks +36 1 437 06-50
1037 Budapest http://www.sew-eurodrive.hu
office@sew-eurodrive.hu
Makedonya
Satis Uskiip Boznos DOOEL Tel. +389 23256553
Dime Anicin 2A/7A Faks +389 23256554
1000 Skopje http://www.boznos.mk
Malezya
Montaj Johore SEW-EURODRIVE SDN BHD Tel. +60 7 3549409
Satig No. 95, Jalan Seroja 39, Taman Johor Jaya Faks +60 7 3541404
Servis 81000 Johor Bahru, Johor sales@sew-eurodrive.com.my
West Malaysia
Meksika
Montaj Quéretaro SEW-EURODRIVE MEXICO S.A. de C.V. Tel. +52 442 1030-300
Satis SEM-981118-M93 Faks +52 442 1030-301
Servis Tequisquiapan No. 102 http://www.sew-eurodrive.com.mx
Parque Industrial Quéretaro scmexico@seweurodrive.com.mx
C.P. 76220
Querétaro, México
Satig Puebla SEW-EURODRIVE MEXICO S.A. de C.V. Tel. +52 (222) 221 248
Servis Calzada Zavaleta No. 3922 Piso 2 Local 6 http://www.sew-eurodrive.com.mx
Col. Santa Cruz Buenavista scmexico@seweurodrive.com.mx
C.P. 72154
Puebla, México
Misir
Teknik Buro Kahire SEW-EURODRIVE Representative Office in  Tel. +20 2 2503 2807
Egypt Faks +20 2 2503 2801
REGUS Paramount Business Complex, Block info@sew-eurodrive.eg
1258M, Unit 1, Ground Floor, Sheraton Heli-
opolis
Cairo
Mogolistan
Teknik Buro Ulan Batur IM Trading LLC Tel. +976-77109997
Olympic street 28B/3 Tel. +976-99070395
Sukhbaatar district, Faks +976-77109997
Ulaanbaatar 14230, MN http://imt.mn/
imt@imt.mn
Namibya
Satig Swakopmund DB MINING & INDUSTRIAL SUPPLIES CC Tel. +264 64 462 738
Einstein Street Faks +264 64 462 734
Strauss Industrial Park anton@dbminingnam.com
Unit1
Swakopmund
Nijerya
Satis Lagos Greenpeg Nig. Ltd Tel. +234-701-821-9200-1
64C Toyin Street Opebi-Allen http://www.greenpegltd.com
Ikeja Lagos-Nigeria sales@greenpegltd.com
Norvec
Montaj Moss SEW-EURODRIVE A/S Tel. +47 69 24 10 20
Satig Hornebergvegen 11 B Faks +47 69 24 10 40
Servis 7038 Trondheim http://www.sew-eurodrive.no
sew@sew-eurodrive.no
Pakistan
Satis Karagi Industrial Power Drives Tel. +92 21 452 9369
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Al-Fatah Chamber A/3, 1st Floor Central Com-

mercial Area,

Sultan Ahmed Shah Road, Block 7/8,

Karachi

Faks +92-21-454 7365
seweurodrive@cyber.net.pk
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Paraguay ‘
Satig Fernando de la SEW-EURODRIVE PARAGUAY S.R.L Tel. +595 991 519695
Mora Nu Guazu No. 642 casi Campo Esperanza Faks +595 21 3285539
Santisima Trinidad sewpy@sew-eurodrive.com.py
Asuncion
Peru
Montaj Lima SEW EURODRIVE DEL PERU S.A.C. Tel. +51 1 3495280
Satis Los Calderos, 120-124 Faks +51 1 3493002
Servis Urbanizacion Industrial Vulcano, ATE, Lima http://www.sew-eurodrive.com.pe
sewperu@sew-eurodrive.com.pe
Polonya
Montaj todz SEW-EURODRIVE Polska Sp.z.0.0. Tel. +48 42 293 00 00
Satis ul. Techniczna 5 Faks +48 42 293 00 49
Servis 92-518 Lodz http://www.sew-eurodrive.pl
sew@sew-eurodrive.pl
Servis Tel. +48 42 293 0030 24 saat acglk
Faks +48 42 293 0043 Tel. +48 602 739 739 (+48 602 SEW SEW)
serwis@sew-eurodrive.pl
Portekiz ‘
Montaj Coimbra SEW-EURODRIVE, LDA. Tel. +351 231 20 9670
Satig Av. da Fonte Nova, n.° 86 Faks +351 231 20 3685
Servis 3050-379 Mealhada http://www.sew-eurodrive.pt
infosew@sew-eurodrive.pt
Romanya
Satis Bukres Sialco Trading SRL Tel. +40 21 230-1328
Servis str. Brazilia nr. 36 Faks +40 21 230-7170
011783 Bucuresti http://www.sialco.ro
sialco@sialco.ro
Senegal
Satig Dakar SENEMECA Tel. +221 338 494 770
Mécanique Générale Faks +221 338 494 771
Km 8, Route de Rufisque http://www.senemeca.com
B.P. 3251, Dakar senemeca@senemeca.sn
Sirbistan
Satis Belgrad DIPAR d.o.0. Tel. +381 11 347 3244 / +381 11 288 0393
Ustanicka 128a Faks +381 11 347 1337
PC KoSum, IV floor office@dipar.rs
11000 Beograd
Singapur
Montaj Singapore SEW-EURODRIVE PTE. LTD. Tel. +65 68621701
Satis 9, Tuas Drive 2 Faks +65 68612827
Servis Singapore 638644 http://www.sew-eurodrive.com.sg
sewsingapore@sew-eurodrive.com
Slovakya

Drive Technology
Center

SEW-Eurodrive SK s.r.o.
Priemyselna ulica 6267/7
900 27 Bernolakovo

Bernolakovo

Tel.+421 2 48 212 800
http://www.sew-eurodrive.sk
sew@sew-eurodrive.sk

‘Slovenya

temsil: Avusturya

‘Sri Lanka ‘
Satis Kolombo SM International (Pte) Ltd Tel. +94 1 2584887
254, Galle Raod Faks +94 1 2582981
Colombo 4, Sri Lanka
Svaziland
Satig Manzini C G Trading Co. (Pty) Ltd Tel. +268 7602 0790

Simunye street
Matsapha, Manzini

Faks +268 2 518 5033
charles@cgtrading.co.sz
www.cgtradingswaziland.com
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'sili
Montaj Santiago SEW-EURODRIVE CHILE LTDA Tel. +56 2 2757 7000
Satis Las Encinas 1295 Faks +56 2 2757 7001
Servis Parque Industrial Valle Grande http://www.sew-eurodrive.cl
LAMPA ventas@sew-eurodrive.cl
Santiago de Chile
Posta kutusu
Casilla 23 Correo Quilicura - Santiago - Chile
Tanzanya
Satis Dariisselam  SEW-EURODRIVE PTY LIMITED TANZANIA Tel. +255 0 22 277 5780
Plot 52, Regent Estate Faks +255 0 22 277 5788
PO Box 106274 http://www.sew-eurodrive.co.tz
Dar Es Salaam info@sew.co.tz
Tayland
Montaj Chonburi SEW-EURODRIVE (Thailand) Ltd. Tel. +66 38 454281
Satis 700/456, Moo.7, Donhuaroh Faks +66 38 454288
Servis Muang sewthailand@sew-eurodrive.com
Chonburi 20000 https://www.sew-eurodrive.co.th
‘Tayvan (R.O.C))
Satis Taipei Ting Shou Trading Co., Ltd. Tel. +886 2 27383535
6F-3, No. 267, Sec. 2 Faks +886 2 27368268
Tung Huw S. Road Teleks 27 245
Taipei sewtwn@ms63.hinet.net
http://www.tingshou.com.tw
Nan Tou Ting Shou Trading Co., Ltd. Tel. +886 49 255353
No. 55 Kung Yeh N. Road Faks +886 49 257878
Industrial District sewtwn@ms63.hinet.net
Nan Tou 540 http://www.tingshou.com.tw
Tunus
Satig Tunus T. M.S. Technic Marketing Service Tel. +216 79 40 88 77
Zone Industrielle Mghira 2 Faks +216 79 40 88 66
Lot No. 39 http://www.tms.com.tn
2082 Fouchana tms@tms.com.tn
Turkiye
Montaj Kocaeli-Gebze SEW-EURODRIVE Ana Merkez Tel. +90 262 9991000 04
Satig Gebze Organize Sanayi Bol. 400 Sok No. 401 Faks +90 262 9991009
Servis 41480 Gebze Kocaeli http://www.sew-eurodrive.com.tr
sew@sew-eurodrive.com.tr
Ukrayna
Montaj Dnipropetrovsk SEW-EURODRIVE, LLC Tel. +380 56 370 3211
Satis Robochya str., bld. 23-B, office 409 Faks +380 56 372 2078
Servis 49008 Dnipro http://www.sew-eurodrive.ua
sew@sew-eurodrive.ua
Uruguay
Montaj Montevideo SEW-EURODRIVE Uruguay, S. A. Tel. +598 2 21181-89
Satis Jose Serrato 3569 Esqgina Corumbe Faks +598 2 21181-90
CP 12000 Montevideo sewuy@sew-eurodrive.com.uy
Vietnam
Satis Ho $i Min Ken- SEW-EURODRIVE PTE. LTD. RO at Hochi-  Tel. +84 937 299 700

314 | isletme kilavuzu - EDRN63 - 315

i

minh City

Floor 8, KV |, Loyal building, 151-151 Bis Vo
Thi Sau street, ward 6, District 3, Ho Chi Minh

City, Vietnam

huytam.phan@sew-eurodrive.com

Hanoi

MICO LTD

Quang Tri - Kuzey Vietnam / harig tim brang-

lar Yapi Maddeleri

8th Floor, Ocean Park Building, 01 Dao Duy

Anh St, Ha Noi, Viet Nam

Tel. +84 4 39386666

Faks +84 4 3938 6888
nam_ph@micogroup.com.vn
http://www.micogroup.com.vn
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Yeni Zelanda

Montaj Auckland SEW-EURODRIVE NEW ZEALAND LTD. Tel. +64 9 2745627

Satis P.O. Box 58-428 Faks +64 9 2740165

Servis 82 Greenmount drive http://www.sew-eurodrive.co.nz
East Tamaki Auckland sales@sew-eurodrive.co.nz

Christchurch  SEW-EURODRIVE NEW ZEALAND LTD. Tel. +64 3 384-6251

30 Lodestar Avenue, Wigram Faks +64 3 384-6455
Christchurch sales@sew-eurodrive.co.nz

Yunanistan

Satis Atina Christ. Boznos & Son S.A. Tel. +30 2 1042 251-34
12, K. Mavromichali Street Faks +30 2 1042 251-59
P.O. Box 80136 http://www.boznos.gr
18545 Piraeus info@boznos.gr

Zambiya

temsil: Gliney Afrika
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