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1 Genel uyarilar

Dokimanin kullaniimasi

1 Genel uyarilar

1.1 Dokiimanin kullanilmasi

Dokiimantasyonun eldeki versiyonu orijinal igletme kilavuzudur.

Bu doklman urlnun bir pargasidir. Bu dokiman Urln Uzerinde ¢alismalar ile ilgili olan
herkes i¢in hazirlanmistir.

Bu dokimani okunabilir bir durumda bulundurun. Sistem ve isletme sorumlularin ve
kendi sorumluluklari altinda Griin Gzerinde ¢alisan kigilerin dokiimantasyonu tamamen
okuduklarindan ve anladiklarindan emin olun. Agikhda kavusmasi gereken durumlar
veya bilgi gereksinimi varsa, SEW-EURODRIVE'a danisiimahdir.

1.2 Diger gecerli dokiimantasyon

Diger tim komponentler i¢in bunlara ait dokimanlar gegerlidir.
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Genel uyarilar 1

Uyari talimatlarinin yapisi

1.3 Uyari talimatlarinin yapisi

1.31 Sinyal sézciiklerin anlamlar

Uyar talimatlarinin sinyal sézciiklerinin siniflandirmasi ve anlamlari asagidaki tabloda
verilmigtir.

Sinyal sézciik Anlami Uyulmadiginda
A TEHLIKE Dogrudan bir tehlike Oliim veya agir yaralanmalar
A UYARI Olasi tehlikeli durum Olum veya agir yaralanmalar
A DIKKAT Olasi tehlikeli durum Hafif yaralanmalar
DIKKAT Olasi malzeme hasarlar Uriiniin veya ortaminin zarar gérme-
si
BILGI Faydali bir bilgi veya ipucu: Uriin kul-
lanimini kolaylastirir.

1.3.2 Boélliimlere goére verilen uyari talimatlarinin yapilar

Bdlumlere gbre verilen uyari talimatlari sadece 6zel bir islem icin degil, belirli bir tema
icerisindeki birden fazla islem igin gegerlidir. Kullanilan tehlike simgeleri genel tehlike-
lere ya da belirli bir tehlikeye isaret etmektedir.

Burada bolimlere goére verilen bir uyari talimatinin yapisi gériilmektedir:
SINYAL SOzcUK!
Tehlike turt ve kaynagi.

Uyulmadiginda:
» Tehlike dnleme énlemi(leri).

isletme Kilavuzu — MOVITRANS® merkezi olmayan besleme TES31A 7



1 Genel uyarilar

Sayisal degerlerde ondalik isareti

Tehlike sembollerinin anlami

Uyar talimatlarinda bulunan tehlike sembollerinin anlamlari:

Tehlike sembolii Anlami

Genel tehlike yeri

Tehlikeli elektrik soku uyarisi

Kalp pili ya da implante edilmis defibrilator tagiyan kisiler gire-
mez.

Sicak ylUzeylere karsi uyari

Havada asil ylike karsi uyari

Otomatik ilk hareket uyarisi

>BP>e>P>

1.3.3 Dahil edilmis uyari talimatlarinin yapilari

Dabhil edilmis uyar talimatlar tehlikeli islem adiminin dogrudan énlne entegre edilmis-
tir.

Burada dahil edilmis uyari talimatlarinin yapisi gérilmektedir:

A SINYAL SOZCUK! Tehlike tiirii ve kaynagi. Uyulmadiginda: Tehlike dnleme 6nle-
mi(leri).

1.4 Sayisal degerlerde ondalik igareti

Bu dokimantasyon, ondalik isareti olarak noktayi kullanmaktadir.
Ornek: 30.5 kg

1.5 Garanti kosullar

Bu dokimandaki bilgilere dikkat edin. Bu, sorunsuz kullanim ve olasi muhtemel garan-
ti haklarinin kaybolmamasi igin sarttir. Uriin Gizerinde galismadan énce dokiimantas-
yonu okuyun!

8 isletme Kilavuzu — MOVITRANS® merkezi olmayan besleme TES31A
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Genel uyarilar 1

Uriin adlari ve ticari markalar

1.6 Uriin adlari ve ticari markalar

Bu dokiimanda kullanilan markalar ve Griin adlar ilgili firmalarin ticari markalar veya
kayith ticari markalaridir.

1.7 Telif hakki bildirimi

© 2019 SEW-EURODRIVE. Tum haklari saklidir. Her turll — 6zet olarak dahi — ¢ogal-
tilmasi, dizenlenmesi, dagitiimasi ve diger degerlendirme yasaklanmistir.

isletme Kilavuzu — MOVITRANS® merkezi olmayan besleme TES31A 9



2

Emniyet uyarilan

On Bilgiler

2 Emniyet uyarilari
2.1 On Bilgiler

Asagida belirtilen temel guvenlik talimatlari yaralanma veya maddi zararlari énleme
amacini tasir ve dncelikli olarak burada belgelenmis trlnlerin kullanimi ile alakahdir.
Eger ilave bilesenler kullanirsaniz, bunlarin uyari ve guvenlik talimatlarini da dikkate
alin.

2.2 isletmeci yiikiimliiliikleri

isletmeci olarak temel emniyet uyarilarina uyuldugundan emin olun. Sistem ve isletme
sorumlularin ve kendi sorumluluklari altinda drtn Uzerinde ¢alisan kisilerin dokiiman-
tasyonu tamamen okuduklarindan ve anladiklarindan emin olun.

isletmeci olarak asagida belirtilen calismalarin nitelikli teknik personel tarafindan ger-
ceklestirilmesini saglayin.

* Yerlesim ve Montaj
*  Kurulum ve Baglant
* Devreye alma

+ Bakim ve onarim

* Devre disl birakma
+  Sokme

Uriin Gzerinde calisan kisilerin asagidaki kurallara, yénetmeliklere, evraklara ve tali-
matlara uymalarini saglayin:

* Guvenlik ve kaza 6nleme ile ilgili ulusal ve boélgesel yonetmelikler
+  Urln Gzerinde uyari ve giivenlik levhalar

« llgili diger tim proje dokiimanlari, kurulum ve devreye alma kilavuzlari ve devre
semalari

» Hasarl drdnleri monte etmeyin, kurmayin veye isletime almayin
+ Tim sisteme 6zgu direktifler ve yonetmelikler

Uriiniin monte edildigi sistemlerin ilave denetim ve glivenlik ekipmanlariyla donatiimis
olmalarini saglayin. Burada gecerli giivenlik yonetmelikleri ve teknik is geregleri ve ka-
za 6nleme kurallarina iliskin yasalari dikkate alin.

23 Elektro manyetik alanlar

Temassiz enerji aktarimi ile tesislerin montaji, devreye alinmasi ve igletiimeleri i¢in ¢a-
lisma yerlerinde enduktif prensibe gore yerel kurulum yoénetmelikleri, 6rnegin DGUV
yonetmeligi 15 - "Elektro manyetik alanlar" ve DIN EN 12198-1:2000+A1:2008 dikkate
alinmaldir.

10 | isletme Kilavuzu - MOVITRANS® merkezi olmayan besleme TES31A
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Emniyet uyarilari
Hedef grup

24 Hedef grup

Mekanik ¢alisma-
lar icin teknik per-
sonel

Elektroteknik calis-
malar igin teknik
personel

Ek kalifikasyon

Egitimli personel

Tum mekanik calismalar sadece egitim gérmus bir teknik personel tarafindan yapilabi-
lir. Bu dokiimantasyona gore teknisyenler, Uruntn yapisini, mekanik montajini, ariza
giderilmesi ve onarimini bilen ve asagidaki konularda yeterlilik belgelerine sahip kisi-
lerdir:

+ Mekanik alandaki kalifikasyon ulusal gecerli yonetmeliklere goredir
» Bu dokimantasyon hakkinda bilgi

Tam elektroteknik calismalar sadece egitim gérmus bir elektrik ustasi tarafindan yapi-
labilir. Bu dokiimana gére, elektrik ustalari Grintn elektrik baglantisini, devreye alma-
yi, ariza giderilmesini ve koruyucu bakimini bilen ve asagidaki konularda yeterlilik bel-
gelerine sahip kigilerdir:

» Elektroteknik alandaki kalifikasyon ulusal gecerli yonetmeliklere goredir
» Bu dokimantasyon hakkinda bilgi

Bu kisiler bunun haricinde gecerli emniyet talimatlari ve yasalar ve bu dokimantas-
yonda belirtilen diger standartlar, direktifler ve yasalar hakkinda bilgi sahibi olmalidir.

Bu kisiler isletme tarafindan cihazlari, sistemleri ve akim devrelerini giivenlik teknigi
standartlarina uygun olarak devreye alma, programlama, parametre ayarlama, tanim-
lama ve topraklama calismalari icin acikca yetkilendirilmis olmalidir.

Diger alanlardaki tim isler nakliye, depolama, isletime alma ve bertaraf etme g¢alisma-
lari sadece yeterince egitimli personel tarafindan yapilmalidir. Bu egitimler kisilerin ge-
rekli calismalari ve surecleri glivenli ve usuliine uygun bir sekilde yapmalarini sagla-
malidir.

25 Amacina uygun kullanim

Uriin elektrik sistemlerine veya makinelere monte edilmek igin tasarlanmigtir.

Uriin endistriyel ve ticari tesislerde temassiz enerji aktarim hatlariyla sabit kullanim
icin tasarlanmistir.

Elektrik sistemlerine veya makinelere monte ederken, makine yerel yasalara ve yénet-
meliklere uydugu tespit edilene kadar, Urinu isletime almak yasaktir. Avrupa bolgesi
icin 6érnegin makine direktifi 2006/42/AT ve EMU direktifi 2014/30/AB gegerlidir. Bura-
da EN 60204-1 (Makinelerin guvenligi — Makinelerin elektrik donanimi) direktifini dik-
kate alin. Uriin algak gerilim direktifi 2014/35/AB gereksinimlerini kargilar.

Uriin igin uygunluk beyaninda belirtilen standartlar uygulanir.

Teknik veriler ve baglanti kosullari ile ilgili bilgiler tip levhasinda ve dokimantasyonun
"Teknik veriler" boliminde mevcuttur. Belirtiimis olan verilere ve kosullara mutlaka
uyun.

Eger GrinG amacin uygun kullanmazsaniz veya hatali kullanirsaniz ciddi yaralanma
ve maddi hasar tehlikesi mevcuttur.

2.51 Avrupa WEEE Yonetmeligi 2012/19/AB geregince sinirlamalar

SEW-EURODRIVE aksesuarlarini ve opsiyonlarini yalnizca SEW-EURODRIVE Urun-
leri ile baglantili olarak kullanabilirsiniz.

isletme Kilavuzu — MOVITRANS® merkezi olmayan besleme TES31A
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2 Emniyet uyarilan

islevsel giivenlik

2.6 islevsel giivenlik

Bu dokumantasyon agik¢a izin vermedigi slrece, Urun gecerli glvenlik sistemleri ol-
madan guvenlik fonksiyonu algilayamaz.

2.7 Tasima

Teslimati teslim aldiktan sonra derhal hasarlara kargi kontrol eding. Nakliye hasarlar
derhal nakliye sirketine bildiriimelidir. Eger Griin hasarliysa montaj, kurulum ve isletime
alma gerceklestirilemez.

Tasinirken asagidaki uyarilara dikkat edilmelidir:
+  Uriiniin mekanik darbelere maruz kalmamasina dikkat edin.
Gerektiginde uygun ve yeterli boyutta olan tasima gereci kullanin.

Dokiimantasyonun "Teknik bilgiler" béliimiindeki iklimsel kosullarla ilgili talimatlari dik-
kate alin.

2.8 Yerlestirme/Montaj

Uriindin kurulumu ve sogutulmasi dokiimantasyonun kurallarina gére yapilmasi gerek-
tigini dikkate alin.

Uriini guiglii, mekanik yiiklerden koruyun. Uriin ve Griin bilesenleri yiriiyis yollarina
veya siirlis yollarina sarkmamalidir. Ozellikle nakliye sirasinda ve taginirken modiiller
deforme olmamali veya yalitim mesafeleri degistiriimemelidir. Elektrikli komponentler
mekanik olarak hasar gérmemeli veya tahrip edilmemelidir.

Dokimanlarda "Mekanik kurulum" (— B 24) bélimundeki uyarilar dikkate alinmaldir.

2.8.1 Kullanim kisitlamalari

Kullaniimasi &zellikle 6ngérilmedigi takdirde, asagdidaki ortamlarda kullaniimasi ya-
saktir:

+ Patlama tehlikesi olan ortamlardaki kullanim
« Zararh yag, asit, gaz, buhar, toz ve i1sin igeren ortamlardaki kullanim

» EN 61800-5-1 gereksinimlerini asan ve izin verilmeyen asiri yuksek mekanik titre-
sim ve darbe yuklerin mevcut oldugu ortamlardaki kullanim

* Deniz seviyesinden 2000 m yukseklikteki kullanim

Uriin asagidaki gerceve kosullari kapsaminda deniz seviyesinden 1000 m ile maksi-
mum 2000 m arasi ylkseklikte kullanilabilir:

+ Azaltilmis anma ¢ikis akimini dikkate alarak, bkz. dokiimantasyondaki "Teknik Bil-
giler" bolimu.

2.8.2 Dusuk sicaklik uygulamalari

Ortam sicakhgi -5 °C’nin altinda (6rn. soguk hava deposu uygulamalari) soguk nede-
niyle riinin malzeme &zellikleri degir.

Uriinde hasarlarin énlenmesi icin bu tiir diistik sicakliklarda asagidaki uyarilar dikkate
alinmalidir:

+ Gegme baglantilarini gézmeyin.

12  isletme Kilavuzu - MOVITRANS® merkezi olmayan besleme TES31A
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2.1

Emniyet uyarilari 2
Elektrik tesisat

+  Urlini ylksek mekanik zorlamaya maruz birakmayin.
« Bakim/onarim galismalarini sadee yiksek sicaklikta yGrttin.

Elektrik tesisati

Elektrik kurulumundan sonra tim gerekli kapaklarin dogru monte edildiginden emin
olun.

Koruma oOnlemleri ve koruyucu donanimlar gegerli talimatlara uygun olmalidir (6rn.
EN 60204-1 veya EN 61800-5-1).

Gerekli giivenlik tedbiri

Cihazin usuliine uygun sekilde koruyucu topraklama ile bagli oldugundan emin olun.

Guvenli ayirma

Uriin gl ve elektronik baglantilarin arasindaki giivenli ayirim igin EN 61800-5-1 uya-
rinca tim gereksinimleri kargilamaktadir. Emniyetli olarak ayriimasini saglamak igin,
bagh olan tim akim devreleri de emniyetli ayirma i¢in sartlari yerine getirmelidir.

Devreye almalisletme

Dokiimantasyonda "Devreye alma" (— & 80) ve "isletme" (— B 106) boélimlerinde
bulunan uyar bilgilerini dikkate alin.

Eger mevcutsa, tum tagima emniyetlerinin ¢ikarildigindan emin olun.

Sistemin veya makinenin denetim ve koruyucu donanimlarini deneme isletiminde bile
devre disI birakmayin.

isletim esnasinda Uriinlerin koruma siniflarina bagh olarak uriinler gerilim ileten, kes-
kin veya hareketli veya dénen parcgalara veya sicak ylizeylere sahip olabilirler.

Tehlike potansiyeli ylksek olan uygulamalarda ayrica koruma dnlemleri alinmasi gere-
kebilir. Her modifikasyon sonrasinda koruyucu donanimlarin fonksiyonlarini kontrol
edin.

Normal isletim haricinde meydana gelen degisikliklerde Grini kapatin. Olasi degisik-
likler 6rnedin yUkselmis sicakliklar, sesler veya titresimler olabilir. Bunlarin nedenini
tespit edin. Gerekirse SEW-EURODRIVE ile gorisin.

Acik konumda tim gig¢ baglantilarinda ve bunlara bagh kablolarda ve klemenslerde
gerilim meydana gelir. Bu durum Urln bloke edildiginde de gecerlidir.

isletim esnasinda Uriin baglantisini ayirmayin.
Bu nedenle tGrinin maddi hasar gérmesine yol agan tehlikeli arklar olusabilir.

Urlini giig kaynagindan ayirdiginizda, olasi yiiklii kapasitor nedeniyle gerilim ileten
Urdn pargalarina veya gu¢ baglantilarina dokunmayin. Asagidaki minimum kapatma
suresine uyun:

10 dakika.
Bunun igin Urln Uzerindeki talimatlar da dikkate alin.

Calisma LED’i veya diger gOsterge elemanlarinin sénmesi, Griniin sebekeden ayrildi-
gini ve enerjisiz oldugunu gdstermez.
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2 Emniyet uyarilan

Devreye almalisletme

isletim esnasinda kullanilmayan baglantilar birlikte teslim edilen koruyucu kapaklarla
ortln.

Uriiniin danhili koruma fonksiyonlari veya mekanik olarak bloke edilmesi sonucunda
enerji kesilebilir. Ariza nedeninin gideriimesi veya reset edilmesi, makinenin veya tesi-
sin otomatik olarak tekrar ¢alismasina neden olabilir. Eger bunlar tahrik edilen makine
veya tesis igin, emniyet sebeplerinden dolayi yasaksa, urlini énce sebekeden ayirin
ve sonra ariza giderme iglemine baslayin.

Yanma tehlikesi: Urliniin ylzey sicakhigi isletim esnasinda 60 °C sicakliga ulasabilir.
Urlne isletim esnasinda dokunmayin. Dokunmadan 6nce urinidn yeterli él¢clide sogu-
masini bekleyin.

1 4 isletme Kilavuzu — MOVITRANS® merkezi olmayan besleme TES31A
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3 Cihazin yapisi

31 Tip tanimi

Cihazin yapisi 3

Tip tanimi

TES31A

Sabit besleme MOVITRANS®

Nominal gulg:
030 3.2 kW
080 8 kW
140 14 kKW
160 16 kW

Yiksek koruma sinifi

Sogutma plakasi ve fan

Yik akimi:

12 A (1 yUk baglantisi)

30 A (1 yuk baglantist)

42.5 A (1 yuk baglantisi)

60 A (2 yuk baglantist)

75 A (2 yuk baglantist)

O I N B~

85 A (2 yuk baglantisi)

Besleme gerilimi: AC 400/500 V

Elektromanyetik uyumluluk derecesi:

A C1

B Cc2

Baglanti tart: 3 fazli

Sistem frekansi:

A 25 kHz
B 50 kHz
C 140 kHz
E 20 kHz
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Kisa tanim

3 Cihazin yapisi

3.2 Kisa tanim

Bu dokiimantasyonda asagidaki kisa tanim gecerlidir:

Cihaz Kisa tanim
MOVITRANS® Merkez digi besleme TES- Cihaz
31A030-EF3-5B3-B (3.2 kW, 50 kHz, 30 A)

MOVITRANS® Merkez digi besleme TES- Cihaz
31A080-EF3-5B3-A (8 kW, 25 kHz, 30 A)

MOVITRANS® Merkez digi besleme TES- Cihaz
31A080-EF4-5B3-A (8 kW, 25 kHz, 42.5 A)

MOVITRANS® Merkez digi besleme TES- Cihaz
31A080-EF6-5B3-A (8 kW, 25 kHz, 60 A)

MOVITRANS® Merkez digi besleme TES- Cihaz
31A080-EF8-5B3-A (8 kW, 25 kHz, 85 A)

MOVITRANS® Merkez digi besleme TES- Cihaz
31A080-EF3-5B3-B (8 kW, 50 kHz, 30 A)

MOVITRANS® Merkez digi besleme TES- Cihaz
31A080-EF6-5B3-B (8 kW, 50 kHz, 60 A)

MOVITRANS® Merkez digi besleme TES- Cihaz
31A140-EF3-5B3-B (14 kW, 50 kHz, 30 A)

MOVITRANS® Merkez digi besleme TES- Cihaz
31A140-EF6-5B3-B (14 kW, 50 kHz, 60 A)

MOVITRANS® Merkez digi besleme TES- Cihaz
31A160-EF7-5B3-E (16 kW, 20 kHz, 75 A)

MOVITRANS® Merkez digi besleme TES- Cihaz
31A160-EF3-5B3-A (16 kW, 25 kHz, 30 A)

MOVITRANS® Merkez digi besleme TES- Cihaz
31A160-EF4-5B3-A (16 kW, 25 kHz, 42.5 A)

MOVITRANS® Merkez disi besleme TES- Cihaz
31A160-EF6-5B3-A (16 kW, 25 kHz, 60 A)

MOVITRANS® Merkez disi besleme TES- Cihaz
31A160-EF8-5B3-A (16 kW, 25 kHz, 85 A)

16 | isletme Kilavuzu - MOVITRANS® merkezi olmayan besleme TES31A
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Cihazin yapisi 3

Teslimat igerigi

3.3 Teslimat igerigi

Teslimat icerigine asagidaki komponentler dahildir:

Bilesen

MOVITRANS® merkezi olmayan besleme TES31A030-EF3-5B3-B
(3.2 kW, 50 kHz, 30 A)

veya

MOVITRANS® merkezi olmayan besleme TES31A080-EF3-5B3-A
(8 kW, 25 kHz, 30 A)

veya

MOVITRANS® merkezi olmayan besleme TES31A080-EF4-5B3-A
(8 kW, 25 kHz, 42.5 A)

veya

MOVITRANS® merkezi olmayan besleme TES31A080-EF6-5B3-A
(8 kW, 25 kHz, 60 A)

veya

MOVITRANS® merkezi olmayan besleme TES31A080-EF8-5B3-A
(8 kW, 25 kHz, 85 A)

veya

MOVITRANS® merkezi olmayan besleme TES31A080-EF3-5B3-B
(8 kW, 50 kHz, 30 A)

veya

MOVITRANS® merkezi olmayan besleme TES31A080-EF6-5B3-B
(8 kW, 50 kHz, 60 A)

veya

MOVITRANS® merkezi olmayan besleme TES31A140-EF3-5B3-B
(14 kW, 50 kHz, 30 A)

veya

MOVITRANS® merkezi olmayan besleme TES31A140-EF6-5B3-B
(14 kW, 50 kHz, 60 A)

veya

MOVITRANS® merkezi olmayan besleme TES31A160-EF7-5B3-E
(16 kW, 20 kHz, 75 A)

veya

MOVITRANS® merkezi olmayan besleme TES31A160-EF3-5B3-A
(16 kW, 25 kHz, 30 A)

veya

MOVITRANS® merkezi olmayan besleme TES31A160-EF4-5B3-A
(16 kW, 25 kHz, 42.5 A)
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3 Cihazin yapisi

Teslimat igerigi

Bilesen

veya

MOVITRANS® merkezi olmayan besleme TES31A160-EF6-5B3-A
(16 kW, 25 kHz, 60 A)

veya

MOVITRANS® merkezi olmayan besleme TES31A160-EF8-5B3-A
(16 kW, 25 kHz, 85 A)

Tam figli konektorler igin koruyucu kapak

Komponent

Par¢a numarasi

Koéprileme figi 2x

11747099
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3.4

Cihaza genel bakis

1 yuk baglantilh 12 A,

Cihazin yapisi
Cihaza genel bakis

30 A, 42.5 A cihazlar

Asagdidaki sekilde cihaz yapisi gosteriimektedir:
(1]

\
\
\
\D-\

(8]

[1] Mahfaza

(2] (3]

(4]

[7] (6]

27021618392778379

[2] Gosterge elemanlari

[3] Gyrator 8 kW

[4] Sinyal ve bus baglantilar
[5] Sebeke baglantisi
[6] Koruyucu topraklama baglantisi (PE)

[71 Yik baglantisi
[8] Fan
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Cihazin yapisi
Cihaza genel bakis

2 yiik baglantili 60 A, 75 A, 85 A cihazlar
Asagidaki sekilde cihaz yapisi gosteriimektedir:

(1]
(2]
(3]
(4]
3]
(6]
[7]
(8]

(8] [7]

Mahfaza

Gosterge elemanlari

Gyrator 8 kW

Sinyal ve bus baglantilari

Sebeke baglantisi

Koruyucu topraklama baglantisi (PE)
Yuk baglantisi

Fan

2()  isletme Kilavuzu — MOVITRANS® merkezi olmayan besleme TES31A
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3.5 Tip etiketi

Tip etiketi Grln tipi ile ilgili bilgiler icerir. Asagidaki resimde bir tip plakasi 6rnegdi gorul-

Cihazin yapisi
Tip etiketi

mektedir.
[2]
‘ S
Type:  XXXXXXXXX-XXX-XXX-X C 5"".3 E C € G(l\
SO#: XXXXXXX dad \J
EURODRIVE
D-76646 Bruchsal
Made in Germany Eingang / Input Ausgang / Output
U= U=
= | =
[1]—— MOVITRANS L - ‘ c
T= P =
1110101050 - 10 ——
9007228575247883
[11  Urin adi

[2] Sertifikalarin isareti

Uriin uygulamasina bagl olarak tip etiketinde asagidaki bilgileri gérebilirsiniz:

Deger Bilgi

Type Tip tanimi

SO# Seri numarasi

u Gerilim

I Akim

f Frekans

T Ortam sicakligi
P Cikis anma guici
IP Koruma sinifi

3
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3 Cihazin yapisi

Aksesuar

3.6 Aksesuar

3.6.1 Aksesuar bilesenleri

Parg¢a numarasi

PC-CAN arabirim adaptori 18210597

Baglanti kablosu M12 < D-Sub (Parga numarasi 18125751) ile beraber D-Sub-Gen-
der-Changer'in (Parga numarasi 19188714) ayri olarak ilaveten siparis edilecegini
dikkate aliniz.

Asagidaki cihazlar igin baglanti kablosu ve figli fan komponent
grubu
* Tdm 14 kW cihazlar
*+ TUm 16 kW cihazlar 28230337)
+ TES31A080-EF6-5B3-B (50 kHz, 60 A, 8 kW)
+ TES31A080-EF3-5B3-B (50 kHz, 30 A, 8 kW)
iE(*;iang)lantl kablosu ve fig ile fan yapi grubu (tum diger cihazlar 28241517
UYARI
i Kurulum ve montaj malzemesi ile badlanti kablolari gibi aksesuarlar teslimat igerigine
dahil degildir.
UYARI
i Mevcut baglanti kablosunu "Elektrik baglantilar" (— B 36) boliminde inceleyebilir-
siniz.

77 isletme Kilavuzu — MOVITRANS® merkezi olmayan besleme TES31A
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Cihazin yapisi 3

Calisma prensibi

Kompanzasyon kutusu

Hattin kompanzasyonu i¢in asagidaki komponentler mevcuttur:

Gegerli olan diger dokiimanlar

MOVITRANS® Kompanzasyon Kutu- | isletme Kilavuzu

su TCS31A MOVITRANS® Kompanzasyon Kutusu TCS-
31A

MOVITRANS® Kompanzasyon Kutu- | isletme Kilavuzu

suTCS10B MOVITRANS® Montaj Malzemesi TCS, TVS,
LS, TIS

UYARI

Basit hatlarda bir kompanzasyon kutusu TCS31A yeterlidir. Uzun hatlarda ek olarak
bir veya birden fazla TCS10B kompanzasyon kutusunu kullanabilirsiniz. Kompanzas-
yon kutularinin sayisini belirlemek igin bilgileri MOVITRANS® Projelendirme el kita-
binda bulabilirsiniz.

e

Kompanzasyon ile ilgili ayrintili bilgileri "Kompanzasyon" (— B 103) béliminde bula-
bilirsiniz.

3.7 Caligsma prensibi

Asagidaki blok semada cihazin sematik yapisi gdsterilmektedir:

Cikis kati Ia
Sebeke Sebeke —>| Gyrator/

filtresi redresori DC/AC Trafo

J_— Denetleyici \ I

- m é) Aé o) m J
0 ob@b 0—0—J
— by @ N - N ~ N~
& = = = o S = &
% ¥ ¥ & & & & o
20628791435
X1201 AC 400 V giris
X4101 CAN sistem yolu — ¢ikisi (Sistem yolu 1)
X4108 CAN sistem yolu — girisi (Sistem yolu 1)
X5102 Gig bolimune ait dijital 1/0
X5121 Senkronizasyon sinyali MOVITRANS® — gikigl
X5122 Senkronizasyon sinyali MOVITRANS® — girisi
X5161 Gulg¢ boliminin 2 kanalli kapamasi igin giris (Cikis kati inhibit) glivenlik islevsiz
X2337 1 ve 2 hat iletkenlerinin yik baglantisi
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4 Mekanik kurulum
On kosullar

4 Mekanik kurulum

4.1 On kosullar

A UYARI

Asagiya disen yuk altinda ezilme tehlikesi.
Oliim veya agir yaralanmalar.

Yukidn altinda durmayin.

Yukin dusebilecegi bolgeyi emniyet altina alin.

DIKKAT
Carpisma tehlikesi.

Tesis ve cihaz komponentleri hasar gorebilir.

Cihazin pozisyonunu daima hareket hatti lizerinde baska komponentlerle veya
yapisal parcalarla carpismalar 6nlenecek sekilde segin.

Asagidaki 6n kosullara dikkat edin:

Egitimli uzman elemanlar kurulumu yapar.

Cihazin kullanildigi yerde aranan sartlara ve teknik bilgilerde belirtilen verilere
uyulmalidir.

Minimum bosluklar ve bir montaj plakasi kullanildiginda gereken kesitler yerine ge-
tirilmelidir. Diger bilgileri "Minimum bosluklar" (— B 25) bdélimunde inceleyebilirsi-
niz.

Cihaz yalnizca 6ngdrilmus olan sabitleme olanaklariyla sabitlenecektir.

Sabitleme ve emniyet elemanlarinin segimi ve boyutlandiriimasi gegerli normlara,
cihazlarin teknik bilgilerine ve yerel kosullara uygun olmaldir.

Delme Olcdleri ilgili sabitleme tiriine gére hesaplanir. Diger bilgileri "Montaj" boli-
munde inceleyebilirsiniz.

Sabitleme ve emniyet elemanlari mevcut olan deliklere, vida diglerine ve girintilere
uyacaktir.

Tum goésterge ve kumanda elemanlari montajdan sonra goérunir ve erisilebilir du-
rumda olmalidir.

24 isletme Kilavuzu — MOVITRANS® merkezi olmayan besleme TES31A
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4

Montaj konumu

Mekanik kurulum

N

%
A

A

23873802251

& A \\\\\\\N\\\\? &

Sartla izinli montaj konumu (yalnizca SEW-EURODRIVE ile gorustikten sonra)
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Montaj konumu

4.2

Asagidaki sekilde izin verilen ve veriimeyen montaj konumlari gosterilmektedir:

u\ \ nw.\\\\ mm =
“ .\Q\\\\ o5 :
SO m

E

£

Cihaza en az 300 mm'lik minimum bir mesafeyi koruyun.

610¢/¢l —¥d1/€296916¢



4 Mekanik kurulum
Atk 1sI

44 Atik 1s1

Asagidaki noktalara dikkat edin

4.5 Montaj

atik 1s1 fanlarla cihazin yan tarafinda bosaltilabilir
cihazda yeterli bir havalandirma saglanmali

cihaz diger 1si kaynaklarinin dogruda yakininda olmamali
bircok cihazda 300 mm asgari bosluga uyulmahdir

DIKKAT

Cok yuksek kuvvet etkileriyle hasarlar.
Vida digi veya vida hasar gorebilir.

« izin verilen maksimum sikma momentini agmayiniz.

Cihazi sabitlemek igin cihazin kdselerinde 6.8 mm gapli 4 gegis deligi ve iki tarafta vi-
da disi M8 vardir.

Asagidaki hususa dikkat ediniz:

Tespit vidalari igin izin verilen maksimum sikma torku 6 Nm'dir.

Baglanti ve guvenlik elemanlarinin segiminde gecerli olan standartlara, cihazin
teknik bilgilerine ve yerel kosullara uyun.

Sadece mevcut olan deliklere, vida dislerine ve girintilere uyan baglanti ve guven-
lik elemanlari kullaniimalidir.

iigili asgari mesafelere ve bosluklara uyun, bkz. "Asgari bosluk" (— B 25) alt bélii-
mu.

Gegme boyutlarina ve izin verilen baglanti kablosunun minimum bukuilme yarigap-
larina dikkat edin, bkz. Bélim "Elektrik baglantilan” (— B 36).
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300
280

Mekanik kurulum
Montaj

Asagdidaki sekil gerekli dlgtleri mm birimiyle gostermektedir:

—

I
N

O} o)

®

©)

|

— @J
—a— |
O—" ®

= |l
®
©) | ©
J J e JIs
280
300
355

18014422128827787
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5

Elektrik tesisati
Montaj uyarilari

5 Elektrik tesisati

51 Montaj uyarilari

Elektriksel montajda asagidaki hususlari géz éniinde bulundurunuz:
» Genel emniyet uyarilari mutlaka dikkate alinmalidir.

» Cihazin kullanildidi yerde, aranan kosullara ve teknik bilgilerde belirtilen tim verile-
re uyulmahdir.

5.2 Alcak gerilim sebekeleri

Cihaz asagidaki sistemlerdeki igletime uygun olup izin verilmistir:
* Dogrudan topraklanmis yildiz noktali TN ve TT sistemleri
+ Topraklanmamis yildiz noktali IT sistemleri

SEW-EURODRIVE bu durumda darbe-kod dl¢iim prensibiyle toprak kagagi denet-
leyicilerini kullanmanizi énerir. Bu sayede toprak kagagdi denetleyicisinde, cihazin
topraga goére kapasitansi nedeniyle yanlislikla ¢alistirmalar énlenir.

IT sistemlerinde girisim emisyonu icin EMU sinir degerleri belirlenmemistir.

5.3 Kablo tesisati

Kablo désemede asagidakileri dikkate alin:

* Enerji beslemesi ile iletisim baglantisi igin uygun kablolar kullanin. Baglanti a¢ikla-
malari ile ilgili ayrintil bilgileri "Elektrik baglantilar" (— B 36) bdlimunde bulabilir-
siniz.

» Gug kablolarini ve sinyal kablolarini ayri kablo kanallarina déseyin.

» Glg kablolari ve sinyal kablolari arasinda mimkiin oldugunca blylk bir mesafe ol-
masini saglayin.

» Uzun, paralel giden hatlar désemeyin.

EMU’ya uygun montajla ilgili diger bilgileri asadidaki dokiimantasyonda inceleyebilirsi-
niz: "Pratikte Tahrik Teknigi — Tahrik Tekniginde EMU".
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Elektrik tesisati 5

Elektriksel tehlikelere karsi koruma onlemleri

54 Elektriksel tehlikelere kargi koruma onlemleri

5.4.1 Genel bakig

Asagidaki sekilde elektriksel tehlikelere karsi koruma énlemlerine genel bir bakis gos-
terilmektedir:

IEC 60364-4-41 uyarinca koruma énlemleri

Sabit kullanim

Temassiz enerji aktarimi

Koruyucu topraklama

25798566539

5.4.2 Koruyucu topraklama veya es potansiyel topraklama monte edilmesi

A UYARI

Hatali koruyucu topraklama veya es potansiyel topraklama nedeniyle elektrik soku.
Olim veya agir yaralanmalar.

» Koruyucu topraklamayi! veya es potansiyel topraklamayi dogru monte etmeye
dikkat ediniz.

Ornegin cihaz veya motor gibi tim elektrikli ekipmanlar koruyucu topraklama veya bir
es potansiyel topraklama ile emniyete alinmalidir.
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5 Elektrik tesisati

Elektriksel tehlikelere karsi koruma onlemleri

5.4.3 Gerekli kablo kesiti

(1]
(2]
3]
(4]
[A]

(B]
(5]
(6]
[7]

(8]

AC 400 V giris (X1201)

(1

(2]

(3] \

[

=L

[6] [7] [8]
9007225161786379

Elektrik panosu

Klemens grubu AC 400 V

Es potansiyel topraklama rayi

Besleme kablosu

Toprak hatt

Besleme hattinin asgari kesiti, 6neri: 10 mm? Cu
Koruyucu iletken (potansiyel dengeleme hatti)

Her yUk kablosu igin kesit 6 mm? Cu veya 16 mm? Cu
Koruyucu topraklama igin baglanti noktasi

Yik kablosu

MOVITRANS® montaj malzemesi, 6rnegin baglanti dagitici TVS (sekilde goste-
rildi) veya kompanzasyon kutusu TCS

Hat iletkeni TLS

isletim sirasinda, = AC 3.5 mA / DC 10 mA kacak akimlari ortaya gikabilir.

DIN EN 61800-5-1 uyarinca (besleme hattinin dahili koruyucu iletkenine ek olarak)
ikinci koruyucu iletken désenmelidir.
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Elektrik tesisati
Elektriksel tehlikelere karsi koruma onlemleri

Asagidaki uyarilar dikkate alinmalidir:

Koruyucu iletkenin [A] kesiti, en az besleme hattinin [4] kesitine uygun olmalidir.
4 mm2den kuglk kesitlerde koruyucu iletken [A] mekanik olarak korumali dosen-
melidir.

SEW-EURODRIVE koruyucu iletkenin 10 mm? Cu asgari kesitle ddsenmesini 6ne-
rir. Cihaz bu déseme turlyle diger MOVITRANS® kurulum test cihazlarinin toprak-
lanmasi igin potansiyel barasi fonksiyonu igerir. Bu sekilde kurulum zahmeti en
aza iner.

Koruyucu iletken [A] besleme hattina [4] paralel dosenmelidir.

Koruyucu iletken potansiyel dengeleme hattina veya potansiyel barasina [3] en az
10 mm? Cu veya 16 mm? Al kesitle désenmelidir.

Koru_yucu iletkeni cihazin koruyucu topraklamasi [5] i¢in baglanti noktasina bagla-
yin. Izin verilen maksimum sikma torku 3.5 Nm asiimamalidir.

Yiik baglantisi TLS (X2337)

DIN EN 61800-5-1 uyarinca (yUk kablosunun dahili koruyucu iletkenine ek olarak) as-
gari kesiti 6 mm? Cu olan ikinci koruyucu iletken désenmelidir.

2 ylUk kablosunda 6 mm? kesitli 2 koruyucu iletken désenmelidir. Alternatif olarak
(16 mm?) kesitli koruyucu iletken kullanilabilir.

1.
2.

Koruyucu iletkeni [B] ylk kablosuna [6] paralel déseyin.

Koruyucu iletkeni [B] yukaridaki resme goére cihazin koruyucu topraklamasi [5] i¢in
baglanti noktasina baglayin. Koruyucu iletken [A], SEW-EURODRIVE tarafindan
onerildigi lzere 10 mm? asgari kesite sahip olmalidir.

UYARI

jde

Koruyucu iletkenin [A] kesiti daha kigukse: Koruyucu iletkeni [B] yuk kablosuna [6]
paralel dégeyin. Koruyucu iletken [B] potansiyel dengeleme hattina veya potansiyel

barasina [3] en az 10 mm? Cu veya 16 mm? Al kesitle désenmelidir.

Baglanti dagitici TVS veya kompanzasyon kutusu TCS'deki yiik kablosu

Yuk kablolarinin bir baglanti dagitici TVS veya bir kompanzasyon kutusu TCS'de bag-
lantisi icin asagidaki islemleri yapin:

1.
2.

Yuk kablosunun [6] ekranini bir EMU rakoruna yerlestirin.

Yuk kablosunun [6] toprak hattini iceride baglanti dagitici TVS veya kompanzas-
yon kutusu TCS'de [7] baglayin.

Yuk kablosunun [6] iletken 1 ve iletken 3'U birlikte TLS1 baglanti noktasina yerles-
tirilmelidir.
YUk kablosunun [6] iletken 2 ve iletken 4'U birlikte TLS2 baglanti noktasina yerles-
tirilmelidir.

Her ylk kablosu igin toprak hattini [B] (asgari kesit 6 mm? Cu) disarida baglant
dagitict TVS veya kompanzasyon kutusu TCS'de baglayin. 2 yik kablosunda gift
kesitli bir toprak hattini kullanabilirsiniz.

5
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Sebeke komponentleri

Baglanti dagitici TVS veya kompanzasyon kutusu TCS'deki hat iletkeni TLS

1. Hat iletkenlerini [8] plastik kablo rakorlarinin igerisinden baglanti dagitici TVS veya
kompanzasyon kutusu TCS'nin baglanti yerine c¢ekin. Hat iletkenleri daha Once
kablo pabuclariyla hazirlanmis olmalidir.

2. Hat iletkenlerini, gidis ve donuls iletkenlerine ait éngorilen baglanti noktalarina
baglayin.

5.5 Sebeke komponentleri

5.5.1 Topraklama kagagi devre kesicisi

A UYARI

Yanlis tipte topraklama kagagi devre kesicisi oldugunda guvenilir koruma yoktur.
Oliim veya agir yaralanmalar.

* Bu Urin koruyucu iletkende (PE) dogru akima sebep olabilir. Dogrudan veya do-
layli dokunma korumasi igin bir topraklama kagagi koruma donanim (RCD) veya
bir topraklama kagagi denetleme cihazi (RCM) kullanildiginda, bu Griinin akim
beslemesi tarafinda sadece B tipi bir RCD veya RCM kullaniimasina izin verilir.

+ Topraklama kagagi devre kesicisi kullanimi zorunlu olarak &éngdrulmediginde,
SEW-EURODRIVE bir topraklama kac¢ag! devre kesicisi kullaniimamasini dnerir.

5.5.2 Sebeke sigortasi tipleri

Sigortalari besleme kablosunun baslangicinda, toplama ¢cubudu baglanti noktasinin
arkasina monte edin.

gL, gG sinifi kablo koruma tipleri:
* Anma sigorta gerilimi = anma sebeke gerilimi

» Anma sigorta akimi, frekans cgeviricinin kapasite kullanimina bagl olarak frekans
ceviricinin anma akiminin % 100'Une gére dizenlenmelidir.

B, C sinifi kablo koruma salterleri:
+ Kablo koruma salterinin anma gerilimi 2 anma sebeke gerilimi

» Kablo koruma salterinin anma akimi, frekans geviricinin anma akimindan % 10 da-
ha fazla olmaldir.

Sigortalari diizenlerken asagidaki ¢cergeve kosullarina dikkat ediniz:
» Kullanilan iletken rayinin yiklenebilirligi

+ Kullanilan kablo ve hat kesitleri

» Ulusal yonetmelikler, 6rn. UL sertifikasi

5.5.3 Kontaktorler

Sebeke veya fren kontaktérlerini kullandiginizda, sadece kullanma kategorisi AC-3
(EN 60947-4-1) kontaktdrlerini kullanin.
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Elektrik tesisati 5

Bircok cihazin SBus kurulumu

5.6 Bircok cihazin SBus kurulumu

Asagidaki sekil Sbus iletisiminin kurulum semasini gésterir.

n @

1
9007218679026827

[11  CAN sonlandirma direnci (— B 44)

[2] CAN-T pargasi (— B 44)
[3] Kablo
SBus iletisiminde izin verilen toplam hat uzunlugu ayarlanan SBus Baud hizina bagli-
dir:
SBus baud hizi Toplam kablo uzunlu-
gu
125 kBaud 500 m
250 kBaud 250 m
500 kBaud (standart) 100 m
1000 kBaud 25m
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5 Baglanti blogu

5.7 Baglanti blogu
A UYARI

Enerji tasiyan figli konnektorlerin ayrilmasi veya takilmasi sirasinda elektrik garpma
tehlikesi var.

Oluim veya agir yaralanmalar.
» TUm besleme gerilimlerini kapatin.
» Cihazin enerjisiz olmasini saglayin.

» Fis konnektdrlerini higbir zaman gerilim altindayken ayirmayin veya baglamayin.

UYARI

Tek baglantilar ve baglanti kablolari ile ilgili ayrintili bilgileri "Elektrik baglantila-
r" (— B 36) boliminde bulabilirsiniz.

jde

Cihaziniz igin baglanti tanimlarini cihazdaki baglanti adi plakasinda bulabilirsiniz. Fis
konnektorleri baglantilara takildiktan sonra baglantilarin kilitlerinin kapatiimasina dik-
kat edilmelidir.

5.71 12 A, 30 A, 42.5 A cihazlar

2] 3] 4] [51 [6] [7] [8]

18014419138394891

[11 X2337 Yk baglantisi TLS

[21 X5102_1 Dijital girigler — gli¢ bdliumu

[3] X5102_2 Dijital gikiglar — gti¢ bolim

[4] X5161 2 kanalli kapanma i¢in cihaz arabirimi — girigi guvenlik iglevsiz
[6] X&5122 Senkronizasyon sinyali MOVITRANS® — girigi

[6] X5121 Senkronizasyon sinyali MOVITRANS® — cikis|

[71 X4108 CAN sistem yolu — girisi (sistem yolu 1)

[8] X4101 CAN sistem yolu — ¢ikigi (sistem yolu 1)

[9] X1201 AC 400 V giris

[10] PE Koruyucu topraklama
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5.7.2

60 A, 75 A, 85 A cihazlar

(1]
(2]
3]
(4]
(3]
(6]
[7]
(8]
(9]

X2337
X2337
X5102_1
X5102_2
X5161
X5122
X5121
X4108
X4101

[10] X1201
[11] PE

Elektrik tesisati
Baglanti blogu 5

—

[ S
—

2] [3 ] (51 [6] [7] [8] [9]

(]
9007222528835467

Yuk baglantisi TLS

Yk baglantisi TLS

Dijital girigler — gli¢ bdlimu

Dijital ¢cikiglar — gui¢ bolimd

2 kanalli kapanma igin cihaz arabirimi — girisi guvenlik islevsiz
Senkronizasyon sinyali MOVITRANS® — girisi
Senkronizasyon sinyali MOVITRANS® — gikigl
CAN sistem yolu — girisi (sistem yolu 1)

CAN sistem yolu — ¢ikigi (sistem yolu 1)

AC 400V girig

Koruyucu topraklama
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5 Elektrik baglantilari

5.8 Elektrik baglantilari

5.8.1 Baglantilarin gosterimi

Baglanti semalari bagdlantilarin kontak tarafini gdstermektedir.

5.8.2 Baglanti kablosu
Baglanti kablolari teslimat icerigine dahil degildir.

Siparis edilmesi halinde SEW-EURODRIVE’In komponentlerinin arasindaki hazir kab-
lolar temin edilebilir. Her baglanti igin mevcut hazir kablolar olusturulmustur. Sipariste
par¢ca numarasini ve istenen kablo uzunlugunu belirtin.

Gerekli olan baglanti kablosu adeti ve tipi cihazlarin ve cihazlara baglanacak olan
komponentlerin tiplerine baglidir. Bu nedenle burada belirtilen kablolarin timua gerekli
degildir.

Baglanti kablosuna yonelik talepler
Sadece SEW-EURIODRIVE markasinin hazir kablolarini takin.

UYARI

Yuk baglantisi icin baglanti kablolari agagidaki anma gerilimlerine uygun olmalidir:
U,/U =600 V/1000 V

fde

Kablo tipleri
Asagidaki tabloda kullanilan gosterimler ve anlamlari gosterilmektedir:

Gosterim Anlami

J Sabit uzunluk

jb Degisken uzunluk

o Kablo taslyicilara uygun

K Kablo taslyicilara uygun degil
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5.8.3 Kablo yapisi

Elektrik tesisati
Elektrik baglantilari 5

Sema
Asagidaki tabloda bir érnede istinaden kablo yapisinin semasi gdsterilmektedir:
Gosterim Anlami
( Kablo ekrani
4 Damar ciftlerinin sayisi (sadece bukilmus kablolarda)
X
2 Damarlarin sayisi
X G - toprak hatli, yesil-sari
X - toprak hatsiz
0.25 Kablo damari kesiti mm?
) Kablo ekrani
+ Farkli 6zellikleri olan baska kablo damarlarina arti isareti eklen-
mektedir.
Ornekler

Asagdidaki 6rneklerde kablo yapisinin bilgisi icin sema agiklanmaktadir:

+ 3G1.5:

3 damarli kablo, her biri 1.5 mm?, yesil-sari bir toprak hatti
*  ((2X2X0.25)+4G2.5):
Ekranl hibrit kablo

— Cift halinde bUkulmus 4 kablo, her biri 0.25 mm?, ekranlanmig ve

— 4 guic damart, her biri 2.5 mm?, yesil-sari bir toprak hatt
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5 Elektrik baglantilari

5.8.4 X1201: AC 400 V girigi

Fonksiyon

AC 400 V girisi, 16 kW'a kadar cihaz beslemesi igin

Baglanti tiirii

Han® Q 4/2, erkek

Baglanti semasi

No. Ad Fonksiyon
1 L1 Sebeke baglantisi faz 1
2 L2 Sebeke baglantisi faz 2
3 L3 Sebeke baglantisi faz 3
4 n.c. Baglanti yok
11 n.c. Baglanti yok
12 n.c. Baglanti yok
PE PE Koruyucu topraklama baglantisi
Baglanti kablosu
Kablo Uzunluk/déseme Bilesen

tard

Parga numarasi: 18174221

Kablo yapisi: (4G2.5)

Sadece 8 kW’a kadar cihaz ¢ikis gicl ile merkez disi beslemelere
izin verilir.

Degisken uzunluk

Han® Q 4/2 <> Damar sonlandirma kovanli agik
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Elektrik baglantilari 5

Kablo Uzunluk/doseme Bilesen
tiird

Parga numarasi: 11745614
Kablo yapisi: (4G4)

Degisken uzunluk

Han® Q 4/2 « Damar sonlandirma kovanlariyla agik

Damar atamasi
Par¢a numarasi Sinyal adi Damar rengi
L1 Siyah/1
18174221 L2 Siyah/2
11745614 L3 Siyah/3
PE Yesil-Sari

29169623/TR — 12/2019
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5 Elektrik baglantilari

5.8.5 X2337: Yiik baglantisi1 TLS

Fonksiyon

1 ve 2 hat iletkenlerinin yUk baglantisi

Baglanti tiirii

Han® Q 4/2, disi

Baglanti semasi

L
020

2 PE 12 4
No. Ad Fonksiyon
1 TLS1 Hat iletkeni 1
2 TLS2 Hat iletkeni 2
3 TLS1 Hat iletkeni 1
4 TLS2 Hat iletkeni 2
11 DIOO Dijital giris 00
12 /08I /Cikis kati blokaiji
PE PE Koruyucu topraklama baglantisi

UYARI

Cikis katina izin vermek i¢in Pin 11 ve Pin 12 képrilenmelidir. Bu képri uzunlugu ya-
pilandirilabilen SEW-EURODRIVE kablosundan olusur. 2 yik baglantili cihaz uygula-
malarinda Pin 11 ve Pin 12 her iki baglantida képrulenmelidir.

fde

Baglanti kablosu / Kablo pabucu M8

Kablo Uzunluk/dégeme Bilesen
tiirti

Parg¢a numarasi: 18182313 TES

Kablo yapisi: (5G6) TCS31A

Degisken uzunluk

Han® Q 4/2, erkek < kablo pabucu M8

iletken yazisi figin pin numarasina uygundur.
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Baglanti kablosu / Kablo pabucu 5 x M6

Elektrik tesisati
Elektrik baglantilari

Kablo

Uzunluk/dégseme
tiira

Bilesen

Parg¢a numarasi: 28135377
Kablo yapisi: (5G6)

:D'“i'-' ——1r—1o

Han® Q 4/2, erkek < Kablo pabucu 5 x M6

Degisken uzunluk

TVS10A

Bu baglanti kablosu (kablo pabucu 5 x M6) 3 merkez digi beslemenin senkronizasyo-
nu igin baglanti dagitici TVS10A ile birlikte kullanilir.

Fis yuksekligi/Bukiilme yarigapi

[ -
“ 7‘

=e>)=

Fis yiiksekligi Kablo ¢api Minimum gecgerli
biikme yarigapi
H D r
117 mm <18.1 mm 4 kat kablo ¢ap!

5
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5 Elektrik baglantilari

5.8.6 X4101: CAN-Bus — sistem yolu

UYARI

Bu baglantida bir katilimci baglanmamigsa, busun bir 120 Q direnci ile sonlandiriima-
sI gerekir.

jde

Fonksiyon

CAN sistem yolu — ¢ikigi

Baglant: tiirt

M12, 5 pin, disi, A kodlamali

Baglanti semasi

No. Ad Fonksiyon

1) CAN_SHLD Ekran/es potansiyel topraklama CAN bus
2) +24V DC 24 V cikisl

3) GND Referans potansiyel

4) CAN_H CAN veri hatti (high)

5) CAN_L CAN veri hatti (low)
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Elektrik baglantilari 5

Baglanti kablosu

Kablo Uzunluk/déseme | Komponent
tara

Standart uzunluklar:

1 m: Par¢a numarasi: 13237748
2 m: Parga numarasi: 13237756
3 m: Parga numarasi: 13286315
4 m: Parga numarasi: 13286323
5 m: Par¢a numarasi: 13286331
10 m: Parga numarasi: 13286358
15 m: Par¢a numarasi: 13286366

Siparise bagh uzunluklar: Sabit uzunluk -
1.5 m: Parga numarasi: 13286293

2.5 m: Parga numarasi: 13286307

Kablo yapisi: ((1X2X0.2)+(1X2X0.32)+1X0.32)

M12, erkek, A kodlu < M12, disi, A kodlu

Standart uzunluklar:

2 m: Parga numarasi: 13281364
5 m: Parga numarasi: 13281402
Siparise bagh uzunluklar:

1 m: Parga numarasi: 13281348
1.5 m: Parga numarasi: 13281356
2.5 m: Parga numarasi: 13281372
3 m: Parga numarasi: 13281380

4 m: Parga numarasi: 13281399 Sabit uzunluk _

10 m: Par¢a numarasi: 13281410
15 m: Parga numarasi: 13281429

Kablo yapisi: ((1X2X0.2)+(1X2X0.32)+1X0.32)

M

M12, erkek, A kodlu < Agik

29169623/TR — 12/2019
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5 Elektrik baglantilari

Damar atamasi
Parg¢a numarasi Sinyal adi Damar rengi

13281348 CAN_SHLD -
13281356 +24V Kirmizi
13281364 GND Siyah
13281372 CAN_H Beyaz
13281380 CAN_L Mavi
13281399 -
13281402
13281410
13281429

Baglanti komponentleri

CAN-T pargasi
Parca numarasi: 13290967
Baglanti: M12

9007204911485067
CAN sonlandirma direnci
Pargca numarasi: 13287036
Baglanti: M12
22822010891
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5.8.7

Elektrik tesisati
Elektrik baglantilari 5

X4108: CAN-Bus — sistem yolu

jde

UYARI

Bu baglantida bir katilimci baglanmamigsa, busun bir 120 Q direnci ile sonlandiriima-
sI gerekir.

Fonksiyon

CAN sistem yolu — girisi

Baglant: tiirt

M12, 5 pin, erkek, A kodlamal

Baglanti semasi

2 v 1
°
3/dz\4
5
No. Ad Fonksiyon
1 CAN_SHLD Ekran/es potansiyel topraklama CAN bus
2 res. Rezerve edildi
3 GND Referans potansiyel
4 CAN_H CAN veri hatti (high)
5 CAN_L CAN veri hatti (low)
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5 Elektrik baglantilari

Baglanti kablosu

Kablo Uzunluk/déseme | Komponent
tira

Standart uzunluklar:

1 m: Par¢a numarasi: 13237748
2 m: Parga numarasi: 13237756
3 m: Parga numarasi: 13286315
4 m: Parga numarasi: 13286323
5 m: Parga numarasi: 13286331
10 m: Parga numarasi: 13286358
15 m: Par¢a numarasi: 13286366

Siparise bagh uzunluklar: Sabit uzunluk -
1.5 m: Parga numarasi: 13286293

2.5 m: Parga numarasi: 13286307

Kablo yapisi: ((1X2X0.2)+(1X2X0.32)+1X0.32)

Mﬁ:@m

M12, digi, A kodlu « M12, erkek, A kodlu

Standart uzunluklar:

2 m: Parga numarasi 19111630
5 m: Parga numarasi 13295810
Siparise bagh uzunluklar:

1 m: Parga numarasi 19111614
1.5 m: Parga numarasi 19111622
2.5 m: Parga numarasi 19111649
3 m: Parga numarasi 13301322

4 m: Par¢ca numarasi 19111657 Sabit_L_J?u_n\Iuk -
10 m: Parga numarasi 19129270

15 m: Par¢a numarasi 19129289

Kablo yapisi: ((1X2X0.2)+(1X2X0.32)+1X0.32)

M12, disi, A kodlu < Acgik
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Elektrik tesisati
Elektrik baglantilari

Damar atamasi
Parg¢a numarasi Sinyal adi Damar rengi

19111630 CAN_SHLD Gri
13295810 +24V Kirmizi
19111614 GND Siyah
19111622 CAN_H Beyaz
19111649 CAN_L Mavi
19111657 -
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5 Elektrik baglantilari

5.8.8 X5102_1: Dijital girigler — gii¢ bolimii

Fonksiyon

Gug boélimune ait dijital I/O

Baglanti tiirii

M12, 5 pin, disi, A kodlamali

Baglanti semasi

No. Ad Fonksiyon

1 +24V DC 24 V cikigl

2 DIO01 Dijital giris 01

3 ova4 0V24 referans potansiyel

4 DIOO Sabit olarak Dijital giris 00: "/Cikis kademesi inhibit"
atanmistir

5 FE Es potansiyel topraklama/fonksiyonel topraklama

Baglanti kablosu

Kablo

Uzunluk/doseme
tiird

Bilesen

Uzunluk 60 cm: Parga numarasi: 19078021
Uzunluk 1 m: Par¢ca numarasi: 25640704
Uzunluk 10 m: Par¢a numarasi: 25640712
Kablo yapisi: (6X0.34)

Mﬁ:@ﬂﬂ]

M12, 5 kutuplu, erkek, A kodlamali « M12, 5 kutuplu, erkek, A kod-
lamali

Sabit uzunluk
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Kablo Uzunluk/doseme Bilesen
tiird

1.5 m: Pargca numarasi: 19166214
3 m: Parga numarasi: 19166206
Kablo yapisi: 5X0.34

Sabit uzunluk

M12 erkek < M12 disi
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5 Elektrik baglantilari

5.8.9 X5102_2: Dijital gikiglar — gii¢ boliimii

Fonksiyon

Gug boélimune ait dijital I/O

Baglanti tiirii

M12, 5 pin, disi, A kodlamali

Baglanti semasi

No. Ad Fonksiyon

1 +24V DC 24 V cikigl

2 DOO01 Dijital ¢ikis 01

3 ova4 0V24 referans potansiyel

4 DO00 Dijital ¢ikis 00

5 FE Es potansiyel topraklama/fonksiyonel topraklama
Baglanti kablosu
Kablo Uzunluk/doseme Bilesen

tari

Uzunluk 60 cm: Parga numarasi: 19078021
Uzunluk 1 m: Par¢ca numarasi: 25640704
Uzunluk 10 m: Par¢a numarasi: 25640712
Kablo yapisi: (6X0.34)

Sabit uzunluk

Mﬁm B

M12, 5 kutuplu, erkek, A kodlamali « M12, 5 kutuplu, erkek, A kod-
lamali

1.5 m: Parga numarasi: 19166214
3 m: Parga numarasi: 19166206
Kablo yapisi: 5X0.34

Sabit uzunluk

M12 erkek < M12 disi
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Elektrik baglantilari 5

5.8.10 X5121: Senkronizasyon sinyali MOVITRANS®

UYARI

Bu baglantida bir katilimci baglanmamigsa, busun bir 120 Q direnci ile sonlandiriima-
sI gerekir.

fde

Fonksiyon
Senkronizasyon sinyali MOVITRANS® — cikis|

Baglant: tiiru
M12, 5 pin, disi, A kodlamali

Baglanti semasi

No. Ad Fonksiyon
1 FE/CAN_SHLD | Es potansiyel topraklama/fonksiyonel topraklama/Ek-
ran/es potansiyel topraklama CAN bus

+24V DC 24 V cikisl
GND Referans potansiyel
SYNC_H/ Senkronizasyon sinyali (high)/CAN veri hatti (high)
CAN_H

5 SYNC_L/ Senkronizasyon sinyali (low)/CAN veri hatti (low)
CAN_L
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Elektrik baglantilari

Baglanti kablosu

Kablo

Uzunluk/dégseme
tara

Komponent

Standart uzunluklar:

1 m: Par¢a numarasi: 13237748
2 m: Parga numarasi: 13237756
3 m: Parga numarasi: 13286315
4 m: Parga numarasi: 13286323
5 m: Par¢a numarasi: 13286331
10 m: Parga numarasi: 13286358
15 m: Par¢a numarasi: 13286366
Siparise bagh uzunluklar:

1.5 m: Parga numarasi: 13286293
2.5 m: Parga numarasi: 13286307
Kablo yapisi: ((1X2X0.2)+(1X2X0.32)+1X0.32)

M12, erkek, A kodlu < M12, disi, A kodlu

Sabit uzunluk

Standart uzunluklar:

2 m: Parga numarasi: 13281364
5 m: Parga numarasi: 13281402
Siparise bagh uzunluklar:

1 m: Parga numarasi: 13281348
1.5 m: Parga numarasi: 13281356
2.5 m: Parga numarasi: 13281372
3 m: Parga numarasi: 13281380
4 m: Parga numarasi: 13281399
10 m: Par¢a numarasi: 13281410
15 m: Parga numarasi: 13281429
Kablo yapisi: ((1X2X0.2)+(1X2X0.32)+1X0.32)

M

M12, erkek, A kodlu < Agik

Sabit uzunluk

_____
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Elektrik baglantilari

Damar atamasi
Parg¢a numarasi Sinyal adi Damar rengi

13281348 CAN_SHLD -
13281356 +24V Kirmizi
13281364 GND Siyah
13281372 CAN_H Beyaz
13281380 CAN_L Mavi
13281399 -
13281402
13281410
13281429

5.8.11

X5122: Senkronizasyon sinyali MOVITRANS®

fde

UYARI

Bu baglantida bir katilimci baglanmamigsa, busun bir 120 Q direnci ile sonlandiriima-

S| gerekir.

Fonksiyon

Senkronizasyon sinyali MOVITRANS® — girisi

Baglant tiirt

M12, 5 pin, erkek, A kodlamali

Baglanti semasi

2 ' 1
°
fiLéy
5
No. Ad Fonksiyon
1 FE/CAN_SHLD | Es potansiyel topraklama/fonksiyonel topraklama/Ek-
ran/es potansiyel topraklama CAN bus
res. Rezerve edildi
GND Referans potansiyel
SYNC_H/ Senkronizasyon sinyali (high)/CAN veri hatti (high)
CAN_H
5 SYNC_L/ Senkronizasyon sinyali (low)/CAN veri hatti (low)
CAN_L
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5 Elektrik baglantilari

5.8.12 X5161: 2 kanalli kapanma i¢in cihaz arabirimi — giris

Fonksiyon

Gilg boélumundn 2 kanalli kapamasi igin giris (Cikis kati inhibit)

Baglanti tiirii

M12, 5 pin, disi, A kodlamali

Baglanti semasi

No. Ad Fonksiyon
1 +24V DC 24 V cikigl
2 /OSI- 0V24 referans potansiyel, iki kanalli "/Cikis kati inhibit"
icin
ova4 0V24 referans potansiyel
/OSI+ DC 24 V girigi, iki kanalli "/Cikis kati inhibit" igin
res. Rezerve edildi

Baglanti komponenti

Koépriileme figi

Parca numarasi: 11747099
Yapisi: bridged 1+4/2+3

Baglanti: M12

72057595186840843
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6.1

Parametre
Bilgiler

Parametre

Bilgiler

Asagidaki bolimlerde devreye alma gosterge dederleri ve cihaz islevleriyle parametre
agaci gérunumundeki bilgi pencereleri agiklanmaktadir.

Parametre adlari MOVITOOLS® MotionStudio yazilimindaki gdsterime uygundur. Fab-
rika ayarlari kalin harfler ile gosterilmistir.

Parametre menisu normalde sadece devreye almada ve servis durumunda gereklidir.
Bunun i¢in cihazi opsiyonel olarak en uygun iletisim olanagiyla donatabilirsiniz.

Parametreleri asagidaki olanaklar Uzerinden ayarlayabilirsiniz:

+ Bilgisayarda MOVITOOLS® MotionStudio yazilimiyla PC-CAN arabirim adaptorl
Uzerinden

» Musteri tarafindaki programlamayla SBus arabirimi Gzerinden
Parametre ayarlarinin indeks agiklamalari Ekte bulunmaktadir.

"Gosterge degerleri”, "Istenen degerler/Modiilasyon", "Cihaz islevleri" parametre grup-
larinin parametrelerine bir ¢ift tiklama ile pencereleri agabilirsiniz. Tek parametreler ile
ilgili detayli bilgiler, mihendislik yaziim modili MOVITOOLS® MotionStudio
MOVITRANS® parametre agaci dokiimantasyonunda incelenebilir.

Daima guincel dokiimanlari ve yazilimlari kullanin.

Ayrica cesitli dillerdeki dokimanlarin baydk bir kismi SEW-EURODRIVE web sitesin-
de (www.sew-eurodrive.com) pdf biciminde mevcuttur ve buradan indirilebilir. Gerekti-
ginde dokiimanlari basili ve ciltlenmis olarak SEW-EURODRIVE'den siparis edebilirsi-
niz.

6
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Parametre agacina gore parametrelere genel bakis
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6.2 Parametre agacina gore parametrelere genel bakis
Gosterge deger- Parametre indeks Not
tert Dec Alt
Gosterge degerleri — Cihaz verileri
Cihaz tipi 9701 1-5
Cihaz ailesi 9701 10
Nominal gi¢ 9701 12
Anma yuk akimi 10538 113
Cikis frekansi 9793 1
Bellenim par¢a numarasi 9701 30
Bellenim durumu 9701 31
Bellenim surdma 9701 32
imza 9823 1-5
Parametre indeks Not
Dec Alt
Gosterge degerleri — islem degerleri
Hata kodu 9702 5
Alt hata kodu 10071 1
Cikis kati 8310 0
Etkin frekans 10538 1
Etkin istenen deger 10538 129
Calisma sekli 10538 100
Rampa slresi 10232 21
Cikig gerilimi 8723 0
Cikis akimi 8326 0
Yk gerilimi 10538 130
Yuk akimi 10089 1
DC link gerilimi 8325 0
DC link akimi 10538 110
Etkin glic 10467 42
Anahtarlama agisi hesaplanan deger
glck;%:(;tl sogutma plakasi 10538 126
Durum kelimesi 8310 0
Parametre indeks Not
Dec Alt
Gosterge degerleri — Min/maks degerler
Minimum ¢ikis gerilimi 8973 0
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Parametre

Parametre agacina gore parametrelere genel bakis

Parametre

indeks

Dec

Alt

Not

Gosterge degerleri — Min/maks degerler

Maksimum c¢ikis gerilimi 8974 0

Minimum c¢ikis akimi 8975 0

Maksimum ¢ikis akimi 8976 0

Minimum yik akimi 8977 0

Maksimum yik akimi 8978 0

Minimum DC link gerilimi 8985 0

Maksimum DC link gerilimi 8986 0

Minimum etkin gug¢ 10538 122

Maksimum etkin gu¢ 10538 123

Chsin TN SIN ossg | 12

o lakas) soakigl | 10538 | 128

istatisti ileri 2 0 — Aksiyon yok

:Z:Wa':zgli(sa eniermese 8596 0 100 — M?n/miks degerler

Parametre indeks Not
Dec Alt

Gosterge degerleri — Hata bellegi t-x (x =0, 1, 2)

Hata kodu t-x 10531+x 1

Alt hata kodu t-x 10531+x 2

Cikis kati 10531+x 7

Frekans 10531+x 31

istenen deger 10531+x 23

Calisma sekli 10531+x 34

Rampa siresi 10531+x 24

Cikis gerilimi 10531+x 28

Cikis akimi 10531+x 25

Yuk gerilimi 10531+x 35

Yuk akimi 10531+x 30

DC link gerilimi 10531+x 26

DC link akimi 10531+x 27

Anahtarlama agisi hesaplanan deger

g!(alilgh sogutma plakasi 10531+x 17

Dijital girigler DIOO - DI01 10531+x 8

Etkinlestirme saatleri 10531+x 5

6
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Parametre indeks Not
Dec Alt
Gosterge degerleri — Dijital klemensler durumu
Dijital giris DIOO 8334 0 |Bit0
Dijital giris DIO1 8334 0 |Bit1
Dijital ¢ikis DO00 8349 0 |Bit0
Dijital ¢ikis DO01 8349 0 |Bit1
Parametre indeks Not
Dec Alt
Gosterge degerleri — istatistik
Enerji sayaci 8330
Calisma saatleri 8328
Etkinlestirme saatleri 8329
istenen degerler/ | parametre indeks Not
Modiilasyon - v

istenen degerler/Modiilasyon — istenen deger 6n segimi

Gerilim kontrolU
Calisma sekli 10538 100 | Akim kontrolii
Glg kontrolU

29169623/TR — 12/2019

Klemensler
Kontrol sinyali kaynagi 8462 0 SBus 1
SBus 2
Parametre kontrol kelimesi
istenen parametre degeri
SBus 1
istenen deger kaynagi 8461 0 |SBus?
Sabit istenen degerler
Teknoloji
fa - df
Frekans modu 10233 1 |fa
fa + df
Sénumleme 10233 2 Kapall
Acik
Parametre indeks Not
Dec Alt
istenen degerler/Modiilasyon — Sabit istenen degerler
Etkin istenen deger 10538 129
Sabit istenen deger 100 10420 1 0-100 — Maks %
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Cihaz fonksiyon-
lan

Parametre

Parametre agacina gore parametrelere genel bakis

Parametre

indeks

Dec

Alt

Not

istenen degerler/Modiilasyon — Sabit iste

nen degerler

Sabit istenen deger 101 8814 0 |0-Maks %
Sabit istenen deger 110 8815 0 |0-50-Maks %
Sabit istenen deger 111 8816 0 |0-100 - Maks %
Parametre indeks Not
Dec Alt
istenen degerler/Modiilasyon — Rampalar
Etkin rampa slresi 10232 21
Rampa slresi TOO 10232 27 |0-500-10000 ms
Rampa suresi TO1 10232 28 |0-500-10000 ms
Rampa slresi T10 10232 29 |0-500-10000 ms
Rampa suresi T11 10232 30 |0-500-10000 ms
Parametre indeks Not
Dec Alt
Cihaz fonksiyonlari — Reset yaniti
Otomatik reset 8618 0 |Kapal, Acik
Tekrar galistirma zamani 8619 0 |50-30000 ms
Reset sayaci 10236 1
Parametre indeks Not
Dec Alt
Cihaz fonksiyonlari — Kurulum
Aksiyon yok
L o Hata bellegi
::ﬁ;i?sel verilerin reset- 8596 0 |KWh sayaci
Calisma saatleri
Min/maks degerler
Hayir
Fabrika ayari 8594 0 |Standart
Baslangi¢ durumuna getirme
Manduel reset 8617 0 |Hayir, Evet
Parametre indeks Not
Dec Alt

Cihaz fonksiyonlar — iglem

verileri agiklamasi

istenen deger agiklamasi
PO1

8304

0
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Parametre agacina gore parametrelere genel bakis

Parametre indeks Not
Dec Alt
Cihaz fonksiyonlari — iglem verileri agiklamasi
::(t;aznen deger aciklamasi 8305 0
iFs)gagen deger agiklamasi 8306 0
Sle1rgek deger agiklamasi 8307 0
Slezrgek deger agiklamasi 8308 0
Slzr(;ek deger agiklamasi 8309 0
PO verileri etkinlestirme 8622 0 Hayir, Evet
Parametre indeks Not
Dec Alt
Cihaz fonksiyonlar — Hata yanitlari
SBus 1 yaniti — Zamanagimi 10516 1 |Yanit yok
SBus 2 yaniti — Zamanagimi 8936 0 |Sadece gosterge
Harici hata yaniti 9729 16 | Gikis katini bloke etme
U, disuk gerilim yaniti 10235 1 Yanit yok
ebeke faz hatasi yaniti Sadece gosterge
’ ' 9729 4 Cikis kat?nl bloki etme
Anahtarlama agisi tolerans Yanit yok
bandi disinda yaniti 9729 25 Sadece gésterge
Etkinlestirmede minimum et- 0 - 20000 W
kin gl 10538 12 0 = Denetim devre disi
Parametre indeks Not
Dec Alt
Cihaz fonksiyonlari — Seri iletisim SBus 1
SBus 1 adresi 8600 0 |0-127
SBus 1 grup adresi 8601 0 |0-63
SBus 1 zamanasimi sUresi 8602 0 |0-1-65s
125 kBaud
SBus 1 baud hizi 8603 0 250 kBaud
500 kBaud
1 MBaud
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Parametre

Parametre agacina gore parametrelere genel bakis

Parametre indeks Not
Dec Alt
Cihaz fonksiyonlari — Seri iletisim SBus 2
SBus 2 adresi 8932 0-127
SBus 2 grup adresi 8933 0-63
SBus 2 zamanagimi suresi 8934 0-1-65s
125 kBaud
SBus 2 baud hizi 8939 0 250 kBaud
500 kBaud
1 MBaud
Parametre indeks Not
Dec Alt
Cihaz fonksiyonlari — Klemens fonksiyonlari
islevsiz
Dital giris DIOY 8335 0 Sabi.t i-stenen deger degistirmesi
/Harici hata
/Cikis kati blokaiji
islevsiz
Dijital ¢cikis DO00 8843 0 |/Arnza
Calismaya hazir
islevsiz
Dijital ¢cikis DO01 8350 0 |/Anza
Calismaya hazir
Parametre indeks Not
Dec Alt
Cihaz fonksiyonlari — Fan kontrolii
Fan 8961 0 Acik, Kapali, Otomatik
Parametre indeks Not
Dec Alt
Cihaz fonksiyonlari — Senkronizasyon
Sync modu 10538 144 WP Master
MP Slave
Senkron. faz agisi 10422 1 0 - 360°
Yanit yok
Sync zamanasimi yaniti 10244 1 Sadece g0sterge

Cikis katini bloke etme
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Parametre indeks Not
Dec Alt
Cihaz fonksiyonlari — Senkronizasyon
Yok
Arabirim fonksiyonu 10547 1 SBus 2
Sync
Parametre indeks Not
Dec Alt
Cihaz fonksiyonlari — Teknoloji
istenen parametre degeri
SBus 1
istenen deger kaynagi 8461 0 |SBus?
Sabit istenen degerler
Teknoloji
Sabit istenen deger 100 (alt) 10420 1 0—-100 — Maks %
Sabit istenen deger 101 (Ust) 8814 0 |0-Maks %
Gug sinir degeri LOO
10538 41 |0-20000W
(alt)
Glg sinir degeri LO1
. 10538 42 |0-20000W
(Ust)
Rampa stiresi T0OO 10232 27 |0-500- 10000 ms
Rampa suresi TO1
L 10232 28 |0-500— 10000 ms
(ayar suresi)
Sabit istenen deger 110 (alt) 8815 0 |0-50-Maks %
Sabit istenen deger 111 (Ust) 8816 0 |0-100 - Maks %
Gug sinir degeri L10
10538 43 |0-20000W
(alt)
Glg sinir degeri L11
i 10538 44 |0 -20000 W
(Ust)
Rampa siiresi T10 10232 29 |0-500- 10000 ms
Rampa suresi T11
10232 30 |[0-500- 10000 ms

(ayar suresi)
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Parametre
Parametre tanimi

6.3 Parametre tanimi

6.3.1 Gosterge degerleri

Cihaz verileri

islem degerleri

Hata

Modytilasyon

istenen deger

"Cihaz verileri" penceresinde asagidaki bilgiler gosterilmektedir:

Cihaz tipi

Cihaz ailesi

Anma gucu W

Anma yuk akimi A

Cikis frekansi Hz

Bellenim parga numarasi

Bellenim durumu

Bellenim suriimu

imza — Burada diizenlenebilen cihaz adi gériiniir.

"islem degerleri" penceresinde agagidaki bilgiler gésterilmektedir:

Hata kodu

Burada glincel hata durumu ilgili hata kodu ile gdsterilir. Bir hata oldugunda,
"Code" (kod) alaninin altinda "Subcode" (alt kod) tanimli bir alan daha agilir. Tim
olasi hata mesajlarinin eksiksiz bir listesini "Hata listesi" (— & 109) boliminde bu-
labilirsiniz.

Cikis kati

Cikis katinin durumu gosterilir. Asagidaki gosterge degerleri miimkindr:
— blokajh

— etkinlendi

Etkin frekans Hz

Cikis frekansi gosterilir. Cihaz tipine baghdir (bu konuda bkz. "Cihaz verileri" pen-
ceresindeki "Cikis frekansi").

Etkin istenen deger %

istenen deger girisi gosterilir. Ayarlanan istenen deger, istenen deger kaynagina
veya kontrol sinyali kaynagina/sabit istenen degerlere bagli olarak segilir. istenen
degerin yuzde bilgileri, calisma sekline ve cihaz tipine gore ilgili nominal degerlere
iliskindir.

— Gerilim kontroli: % 100, AC 400 V nominal ¢ikis akimina karsilik gelir

— Akim kontroli: % 100, I, yuk akimina karsilik gelir

— Gug kontrolG: % 100, Py anma c¢ikis gicline karsihk gelir

Calisma sekli

Asagidaki gosterge degerleri mimkuinduir:

— Gerilim kontrolu

— Akim kontrolU

isletme Kilavuzu — MOVITRANS® merkezi olmayan besleme TES31A
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Parametre tanimi

islem degerleri

— Gilg kontrol(

SEW-EURODRIVE olagan MOVITRANS® uygulamalari igin akim kontroliiniin et-
kinlestirilmesini dnerir. Calisma seklini "istenen deger 6n secimi" (— B 67) pence-
resinde ayarlayabilirsiniz.

Rampa slresi ms

Etkin rampa suresi gosterilir. Rampa sirelerini "istenen degerler/Modlasyon" pa-
rametre grubundaki "Rampalar" penceresinde ayarlayabilirsiniz.

Cikis gerilimi V
Cikis katinin ¢ikis geriliminin etkin degeri gosterilir.
Cikis akimi A

I cikis akimin etkin degeri gosterilir. Cikis akimi aktarilan goérintr gliice orantihdir.

Iz kompanzasyonunun uygulanmasiyla kor glg tuketimi minimuma indirgenir.
Yuk gerilimi V
Yuk akimi A

I, yik akimin etkin degeri gosterilir. Gyrator baglanti, yikten bagimsiz olarak sabit
bir yik akiminin akmasini saglar.

Gyrator baglanti buna ek olarak aktarim oraniyla, % 100 istenen degerde anma
yuk akiminin cihaz g¢ikisinda akmasini saglayan bir transformatéra icerir. Anma
yuk akimi "Cihaz verileri" penceresinde gosterilir.

DC link gerilimi V

DC link akimi A

Anahtarlama agisi °

Etkin gug W

DC linkte dlgulen etkin gug gdsterilir.
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Parametre
Parametre tanimi

Cikis kati sogutma plakasi sicakligi °C
Durum kelimesi gostergesi

Durum kelimesi 16 bit genisligindedir. Temel durum blodu olarak tanimlanan dustk
degerli bayt sabit olarak tanimlanmis 8 durum bitinden olusur. Yiksek degerli du-
rum baytinda ne cihaz durumu ne de hata kodu bulunur. Girigim bitine bagli olarak,
girisim biti = 0'da cihaz durumu ve ariza durumunda (girisim biti = 1) hata kodu
gOsterilir. Ariza resetlendikten sonra, ariza biti de resetlenir ve ekrana tekrar ciha-
zin guincel durumu gelir.

Glncel durum kelimesi, islem giris veri kelimesi PI1 (Durum kelimesi 1) penceresi-
ne gore gosterilir.

Hata kodu/Cihaz durumu Sabit olarak tanimlanmis

151413 |12|11|10] 98| 7|6 |54 |3[2]|1]0

L ICikis kati blokaji
\ 4 ——— calismaya hazir
Ariza? —— PO verileri etkinlestirildi
Evet Bits=1? Hayir L Rampasonu
Hata kodu Durum rezerve edildi
01: Asir akim 02 = Etkin degil
04: Etkinlestirme Ariza
21: Hazir degil
2 Kanall ayirma rezerve edildi
rezerve edildi
19176789131
Bit | Kontrol komutu Atama
0 /Cikis kati blokaji 0 = Cikis kati blokajli
1 = Cikis kati etkin
1 Besleme ¢alismaya hazir 0 = Besleme ¢alismaya hazir degil
1 = Besleme c¢alismaya hazir
2 PO verileri etkinlestirildi 0 = PO verileri blokajli
1 = PO verileri etkin
3 Rampa sonu 0 = Rampa sonuna erisilmedi
1 = Rampa sonuna erigildi
5 Ariza 0 = Ariza yok

1 = Ariza var

6
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Parametre
Parametre tanimi

Min/maks degerler

istatistiksel verile-
rin resetlenmesi

Hata bellegi

Hata t-x

"Min/min/maks degerler" penceresinde en son agma isleminden itibaren asagdidaki mi-
nimum ve maksimum iglem degerleri gosterilir:

+  Cikig gerilimi V
*  Cikis akimi A

* Yuk akimi A
+ DC link gerilimi V
« Etkin gi¢c W

+ Cikis kati sogutma plakasi sicakhg °C
"Min/min/maks degerleri" resetlemek igin asagidaki olanaklar var:

«  "Min/maks degerler" penceresinde "istatistiksel verileri resetleme” segim listesin-
den "Min/maks degerler" opsiyonunu segin.

+  "Kurulum" penceresinde "istatistiksel verileri resetleme" secim listesinden "Min/
maks dederler" opsiyonunu segin.

Cihaz t-0, t-1 ve t-2 hata belleklerine birden fazla hata olayini kaydedebilir.

Hatalar kronolojik sirasiyla kaydedilir, en son hata olayl her zaman t-0 hata bellegine
kaydedilir. 3 hatadan daha fazlasi olustugunda, t-2 hata bellegindeki en son hata ola-
yinin Gzerine yazilir.

Hata olusma aninda asagidaki bilgiler kaydedilir:

* Hata kodu
* Alt hata kodu
*  Cikis kati

* Frekans Hz

+ Istenen deger %

+ Calisma sekli

* Rampa slresi ms

*  Cikis gerilimi V

*  Cikis akimi A

* Yuk gerilimi V

*  Yik akimi A

» DC link gerilimi V

+ DC link akimi A

* Anahtarlama agisi °

*  Cikis kati sogutma plakasi sicakligr °C
+ Dijital girigler DI00..DI01
+ Etkinlestirme saatleri h

Dijital klemensler durumu

Dijital girigler

"Dijital klemensler durumu" penceresinde dijital giris ve ¢ikis klemenslerinin gtincel du-
rumu gosterilir:

+ Dijital girig DIOO (sabit olarak "/Cikis kati blokaji" ile atanmis)
+ Dijital giris DIO1 ile parametresi belirlenen fonksiyon
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Parametre
Parametre tanimi

Dijital ¢ikiglar + Dijital ¢cikis DOOO ile parametresi belirlenen fonksiyon
+ Dijital ¢cikis DOO01 ile parametresi belirlenen fonksiyon
istatistik
"Istatistik" penceresinde asagidaki bilgiler gésterilmektedir:
» Enerji sayaci kWh
Aktif elektrik enerjisinin toplami
* Calisma saatleri h
Cihazin beslemede oldugu saatlerin toplami.
+ Etkinlestirme saatleri h
6.3.2 istenen degerler/Modiilasyon

istenen deger 6n segimi

Calisma sekli

Kontrol sinyali
kaynagi

"istenen deger secimi" penceresinde kontrol ve istenen deger kaynag@i calisma sekille-
ri ayarlanabilir.

Asagidaki galisma sekilleri ayarlanabilir:

* Akim kontrolii

*  Gerilim kontroli

* Gug regulasyonu

SEW-EURODRIVE akim kontroli ¢galisma seklinin devreye alinmasini dnermektedir.

Kontrol sinyali kaynagi Uzerinden cihazin kontrol komutlarini nereden alacagi ayarlanir
(¢ikig kati inhibit, vb.). istenen de@er kaynagi "Sabit istenen degerler" etkinlestirildigin-
de, sabit istenen deger IXX kontrol sinyali kaynagi kontrol komutlari Uzerinden segilir.

Asagidaki kontrol sinyali kaynaklari ayarlanabilir:
* Klemensler

Kontrol dijital girigler Uzerinden gerceklesir.
+ SBus 1

Kontrol Unitesi SBus 1 Uzerinden ¢evrimsel islem verileri iletisimiyle gergeklestirilir.
Kontrol komutlari, islem c¢ikis verileri kelimesi PO1 (kontrol kelimesi 1) Gzerinden
cihaza iletilir.

« SBus?2

Kontrol Unitesi SBus 2 Uzerinden ¢evrimsel islem verileri iletisimiyle gergeklestirilir.
Kontrol komutlari, islem ¢ikis verileri kelimesi PO1 (kontrol kelimesi 1) Gizerinden
cihaza iletilir.

« Parametre kontrol kelimesi

Kontrol Unitesi yazma servisi parametresi Uzerinden 8785/0 dizinli parametrede
SBus 1 veya SBus 2 Gzerinden gerceklestirilir.
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Parametre
Parametre tanimi

6

Asagdidaki resimde kontrol kelimesinin yapisi gosterilmektedir:

sabit olarak tanimlanmis

15|14 |13|12)11f(101 98| 7|6 | 5|4 [3]2|1]60

|— /Cikis kati blokaiji

rezerve edildi

rezerve edildi

rezerve edildi

Sabit istenen deger degistirnm

Sabit istenen deger degistirnm

Reset
rezerve edildi
19352912651
kontrol komutu Kontrol sinyali kaynagi Atama
Klemens- | Kontrol Kontrol | Parametre
ler kelimesi | kelimesi kontrol
SBus 1 SBus 2 kelimesi
(PO1) (PO1) (SBus 1
veya SBus
2)
[Cikis kati Kilitli DI00 0 = kilitli
DI0O & Bit0 (& DI01
(8DI01) (& DIO) 1 = etkin
Sabit istenen
deger degistir- - Bit4 .
mesi A Istenen deger
kaynagina baki-
Sabit istenen niz
degder degistir- (DI01) Bit5 (VEYA DIO1)
mesi B
Reset 0 = reset yok
- Bit6
1 = hata reseti

istenen deger
kaynagi

Bu parametre ile cihazin rampa sureli istenen degeri aldig1 kaynak ayarlanir.
Asagdidaki secenekler mumkundur:
+ Sabit istenen degerler

istenen degerler sabit istenen degerlerden gelir. Etkin sabit istenen deger Ixx ve
etkin rampa suresi Txx segimi etkinlestirilen kontrol sinyali kaynagi ve sabit istenen
deger degistirmesi A/B kontrol komutlariyla gergeklestirilir:

— Ek olarak klemens igleviyle "sabit istenen deger degistirmesi B" parametresi
ayarlanmigsa dijital giris klemensi DIO1 Gzerinden (kontrol sinyali kaynagi: kle-
mensler)

— islem gikis verileri PO1'in kontrol kelimesi Bit4 ve Bit5 tzerinden (kontrol sinyali
kaynagi: SBus 1 veya SBus 2)

— parametre kontrol kelimesi Bit4 ve Bit5 Gzerinden (kontrol sinyali kaynag: para-
metre kontrol kelimesi)
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Frekans modu

i

Soniimleme

Parametre
Parametre tanimi

Sabit istenen de-
ger degistirmesi B
Bit5/DI01

Sabit istenen de-
ger degistirmesi A
Bit4

istenen deger

Rampa siiresi

110

0) 0) Sabit istenen deger | Rampa stiresi TO0
100

0) 1) Sabit istenen deger | Rampa stiresi T01
101

1) 0) Sabit istenen deger | Rampa siiresi T10

Sabit istenen deger

Rampa slresi T11

111

SBus 1

istenen deger girisi SBus 1 iizerinden islem verileri iletisimiyle gergeklestirilir. iste-
nen deger islem cikis verileri kelimesi 2'dedir (PO2). Ayarlanan rampa suresi T00
etkin.

SBus 2

istenen deger girisi SBus 2 lizerinden iglem verileri iletisimiyle gergeklestirilir. iste-
nen deger islem cikis verileri kelimesi 2'dedir (PO2). Ayarlanan rampa stiresi T00
etkin.

istenen parametre degeri

istenen deger 10237/10 indeksinin parametre WRITE servisi {izerinden gercekles-
tirilir. Bunun icin SBus 1 veya SBus 2 arabirimi Uzerinden gergeklesebilir. Ayarla-
nan rampa suresi TOO etkin.

Teknolojisi

Etkin istenen deger ve etkin rampa siresi teknoloji islevi Uzerinden belirlenir. Bu-
nun i¢in bak"Teknoloji" parametre penceresi agiimalidir.

Frekans modu birgok besleme arasinda tanimlanan frekans kaymasinin ayarlanmasi-
na olanak saglar.

fa - df

Cihazin ¢ikis frekansi anma frekansina -% 2 uygundur.
fa

Cihazin cikis frekansi anma frekansina uygundur.

fa + df

Cihazin ¢ikis frekansi anma frekansina +% 2 uygundur.

UYARI

Arabirim iglevi "senk." olarak yapilandirimigsa frekans modunda frekans kaymasi
ayarlanamaz.

Bu parametre ile bir sbnimleme algoritmasi acilir veya kapanir. Yik akimi titresim egi-
limi gOsterirse sonimleme etkinlestiriimelidir.

Kapali
Soénumleme algoritmasi devre digi kalir.
Acik

Soénumleme algoritmasi etkinlestirilmis.

6
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Parametre
Parametre tanimi

Sabit istenen degerler

"Sabit istenen degerler" penceresinde asagidaki bilgiler gésteriimektedir:

Etkin istenen deger %

Etkin istenen deger gosterilir. Etkin istenen degerin nasil belirlenecegdi, "istenen
deger 6n secimi" (— B 67) kisminda istenen deger kaynagdi segiminde agiklanir.

Sabit istenen deger 100 %
% 100 6n ayarl

Sabit istenen deger 101 %
% 0 6n ayarli

Sabit istenen deger 110 %
% 50 6n ayarli

Sabit istenen deger 111 %
% 100 6n ayarli
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Rampalar

Parametre
Parametre tanimi

"Rampalar" penceresinde rampa sureleri Txx ayarlanabilir. Ayar arahdr: 0 — 500 —
10000 ms

Rampa suresi % 100'luk bir istenen deger farkina iligkindir.

istenen deger degistirildiginde, yeni istenen degere ilgili rampa kullanilarak hareket
edilir.

1
[]A

100

50

-
[3] (2]

19136413579

[1] Istenen deger %

[2] Sire ms

[3] Txx

+ Etkin rampa slresi ms

Burada etkin rampa siiresi gosterilir. Etkin rampa siiresinin nasil belirlenecegi, "is-
tenen deger 6n secimi" (— B 67) kisminda istenen deger kaynagi segiminde agik-
lanir.

* Rampa siresi TO0 ms
500 6n ayarli

+ Rampa siresi T0O1 ms
500 6n ayarli

* Rampa siiresi T10 ms
500 6n ayarli

*+ Rampa siresi T11 ms
500 6n ayarli

6
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Parametre
Parametre tanimi

6.3.3 Cihaz iglevleri

Reset yaniti

"Reset yaniti" penceresinde cihazda ortaya c¢ikan hatalar ayarlanabilir bir streden

sonra resetlenebilir.

A UYARI

Otomatik resetle tesis kendiliginden devreye girer.

Agir yaralanmalar veya 6luim.

» Tesisin kendiliginden devreye girmesi insanlar veya cihazlar igin tehlike olustur-

dugunda, otomatik reset fonksiyonunu etkinlegtirmeyiniz.

Otomatik reset

Otomatik reset fonksiyonunu agip kapatabilirsiniz.

+  Kapali
Otomatik reset devre disi kalir.

* Acik
Otomatik reset etkinlestirilmistir.
Bu fonksiyonla bir hata durumunda, ayarlanmis olan yeniden baslatma siresinden
sonra cihaz kendiliginden resetlenir. Bir otomatik reset asamasinda maksimum 3
otomatik reset mimkiindir. 3 hatadan daha fazlasi olustugunda, asagidaki iki nok-
tadan biri gerceklestirilene kadar bir otomatik reset artik mimkin degildir:

"Hata reseti" (— B 111) kisminda aciklandigi gibi bir hata reseti
— Cihazin tamamen kapatilmasi ve tekrar galistiriimasi
Simdi bir otomatik reset tekrar mimkindur.

Resetlenebilen hatalar:
— Asiri akim
— Asiri sicakhk
— U, dustk gerilim
— Harici klemens
— Sebekede faz hatasi
— Glg denetimi
— Zamanasimi SBus #1
— Zamanasimi SBus #2
— Harici senkronizasyon kayboldu

UYARI

i Otomatik reset fonksiyonu, yalnizca hata yaniti olarak bir ¢ikis kati blokajiyla sonug-

lanan hatalar resetler. Hata yaniti olarak ¢ikis kati blokajsiz bir hata, "Hata reseti"
bdélimulne goére bir hata reseti gergeklesene dek gosterilir.

Yeniden basglatma siiresi s
Ayar arahdi: 0.05sila 30 s
Burada hata olusumuyla reset arasindaki zaman araligini ayarlayabilirsiniz.
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Kurulum

istatistiksel verile-
rin resetlenmesi

Fabrika ayari

Manuel reset

Parametre
Parametre tanimi

Reset sayaci

Burada daha mimkin olan resetlerin sayisi gosterilir.

Otomatik reset fonksiyonu etkinkestirildiginde, maksimum 3 otomatik reset mimkin-
dar.

"Kurulum" penceresinde istatistik verileri sifirlanabilir, fabrika ayarlari yapilabilir ve ha-
ta resetleri uygulanabilir.

Asagdidaki secimler mevcuttur:

Aksiyon yok
Hata bellegi

"Hata bellegi" segimiyle hata belleklerinin kaydedilmis olan istatistik verileri resetle-
nebilir.

Min/maks degerler

Burada "Min/maks degerler" anlik degerlere getirilir.
kWh sayaci

Burada kayitl kWh sayaci resetlenir.

Calisma saatleri sayaci

Burada kayith ¢calisma saatleri sayaci resetlenir.

Asagidaki secimler mevcuttur:

Hayir
Standart

Kaydedilmis olan ayar parametreleri fabrika ayarina resetlenir. Fakat istatistiksel
veriler ayri olarak /statistiksel verilerin resetlenmesi parametresi tizerinden sifirlan-
malidir.

Baslangi¢ durumuna getirme

Fabrika ayari (baslangi¢c durumuna getirme) Gzerinden kayith ayar parametreleri
tekrar fabrika ayarina getirilir. Bu esnada istatistik verileri de (hata bellegi, kWh sa-
yacl) resetlenir.

"Mantiel reset" parametre agaci kaydi Gzerinden bir hata reseti yapma olanagi vardir.
Diger reset olanaklari igin bkz. Bolum "Hata reseti" (— B 111).

Hayir
Evet

6
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Parametre
Parametre tanimi

islem verileri agiklamasi

Hata yanitlan

SBus 1/2 zamana-
simi yaniti

j=de

U, dusuk gerilim
yaniti

"islem verileri agiklamasi" penceresinde islem verilerinin igerikleri gésterilir.

Asagidaki POx parametreleri ile PO1/PO2/PO3 islem ¢ikis verilerinin sabit taniml ice-
rikleri gOsterilir.

+ Istenen deger aciklamasi PO1: Kontrol kelimesi 1
+ istenen deger agiklamasi PO2: istenen deger
+ Istenen deger agiklamasi PO3: islevsiz

Asagidaki PIx parametreleri ile PI1/PI2/PI3 iglem giris verilerinin sabit tanimli igerikleri
gOsterilir.

» Gergek deger aciklamasi PI1: Durum kelimesi 1
* Gercek deger aciklamasi PI2: Sicaklik (¢ikis katinin sogutma plakasi sicakligr)
* Gergek deger aciklamasi PI3: Gug (DC linkte élgllen etkin gug)
» PO verileri etkinlestirme
- Agik
Fieldbus kontrol Unitesi tarafindan en son génderilen islem ¢ikis verileri etkinle-
Sir.
— Kapali

En son gecerli olan islem ¢ikis verileri yine etkin olarak kalir.

"Hata yanitlan" penceresinde programlanabilen hata yanitlarini ayarlayabilirsiniz.
Asagidaki yanitlar ayarlanabilir:

Yanit Aciklama

Yanit yok Bildirilen hata yok sayilir. Ne hata gosterilir, ne de hata yaniti
uygulanir.

Sadece gosterge Hata, calisma LED'i V2 ve MOVITOOLS® MotionStudio (ize-

rinden gosterilir. Eger parametre ayari yapiimissa, dijital ¢i-
kis klemensleri lizerinden bir ariza mesaiji verilir. Cihaz bir
hata yaniti vermez. Hatayi bir resetle sifirlayabilirsiniz.

Cikis katini bloke etme | Cihaz aninda kapatilir. ilgili hata mesaiji gosterilir. Cikis kati
bloke edilir. Eger parametre ayari yapiimigsa igletmeye hazir
mesajl, dijital ¢ikis klemensleri Gizerinden geri alinir. Cihazin
etkinlenmesi ancak bir hata reseti uygulanirsa mumkundur.

Ayarlanmis olan stre igin sistem yolu izerinden ¢evrimsel bir veri aktarimi, yani bir is-
lem verileri iletisimi gergeklesmez ise, cihaz ayarli hata yanitini verir.

Fabrika ayari: Cikis katini bloke etme

UYARI

SBus zamanasimi denetimi ancak bu durumlarda etkindir:
» SBus Uzerinden ilk kez iglem verileri mesajlari alinirsa.
+ Istenen deger ya da kontrol sinyali kaynagi olarak SBus segilmisse.

U, duslk gerilimde tetiklenen bir yaniti bu parametre tUzerinden programlayabilirsiniz.
Fabrika ayari: Sadece gosterge
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Parametre
Parametre tanimi

Harici hata yaniti "/Harici hata" parametre ayarli bir giris klemensi Gizerinden tetiklenen bir yaniti, bu pa-
rametre Uzerinden programlayabilirsiniz.

Fabrika ayari: Cikis katini bloke etme

UYARI

i "Harici hata yaniti" parametresi ancak "/Harici hata" klemens fonksiyonu etkinlestiril-
dikten sonra gérunur.

Sebeke faz hatasi Sebekedeki bir faz hatasinda tetiklenen bir yaniti bu parametre (izerinden programla-
yaniti yabilirsiniz.

Fabrika ayari: Sadece gosterge

Anahtarlama agisi Anahtarlama agisinin varsayilan tolerans bandi diginda oldugunu bildiren bir yanit, bu
tolerans bandi di- parametre Uzerinden programlanabilir.
sinda yaniti

Etkinlestirmede mi-  Deger araligi: 0 — 20000 W

nimum etkin gue Buradaki etkinlestirmede minimum bir etkin gii¢ ayarlanabilir. Cikis kati etkinlestirildi-

ginde, ayarli etkin gucun altina dugulirse "Glg¢ denetimi" hatasi (Hata kodu.Alt kod
7.30) gonderilir ve ¢ikis kati bloke edilir. Bir minimum 0 etkin gu¢ kaydedildiginde, gug¢
denetimi gergeklesmez.

GuUg¢ denetimi ancak istenen deder rampasindan 2 s sonra etkinlesir.

Seri iletigim
"Seri iletisim SBus 1/2" penceresinde adresler ve iletisim verileri ayarlanir.
UYARI
i Sistem yolu 2 "Arabirim iglevi" Gizerinden "Senkronizasyon" penceresinde ayarlanabi-

lir, bkz. Bolium "Senkronizasyon" (— B 77).

» SBus 1/2 adresi

Ayar arahgr: 0 — 127

Burada cihazin sistem bus adresi ayarlanir.
» SBus 1/2 grup adresi

Ayar araligi: 0 — 63

Burada cihazin "multicast" mesaji igin sistem bus grup adresi ayarlanir.
+ SBus 1/2 timeout siresi

Ayar araligr: 0—-1-650s

Bu parametre ile sistem bus Uzerinden ¢evirimsel veri aktarimin denetim suresi
ayarlanir. Sistem bus Uzerinden ayarh slire i¢in ¢evirimsel bir veri aktarimi (islem
verileri haberlesmesi) gerceklesmez ise, cihaz ayarh hata yanitini verir. Bunun igin
SBus 1/2 yaniti - zamanagsimi parametresine bakiniz. SBus zaman asimi suresi
icin "0" degeri ayarlandiginda, sistem bus Uzerinden gevirimsel veri aktarimi dene-
timi gergeklesmez.

+ SBus 1/2 baud hizi
Ayar arahgi: 125, 250, 500, 1000 kBaud

Bu parametre ile sistem bus aktarim hizi ayarlanir.
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Parametre
Parametre tanimi

Klemens fonksiyonlari

"Klemens fonksiyonlar1" penceresinde fonksiyonlari, giris ve ¢ikiglara atayabilirsiniz.
Dijital giris D101 Giris klemensi icin asagidaki fonksiyonlarin parametrelerini ayarlayabilirsiniz:

+ liglevsiz

» Sabit istenen deger degistirmesi

Sabit istenen deger degistirmesi B baska bir sabit istenen degeri etkinlestirir (bkz.
"Sabit istenen degerler" (— B 70) parametreleri).

e /Harici hata

DI01'de hatali bir sinyal (DIO1 = "0") okunursa , "Harici klemens" hatasi (Hata ko-
du.Alt hata kodu = 26.0) gonderilir.

+ /Cikis kati blokayji
Bu fonksiyon ile klemens DIO1 diger bir etkinlestirme klemensi olarak kullanilabilir.

Dijital ¢ikislar Dijital ¢ikislar icin asagidaki fonksiyonlari atayabilirsiniz:
D000, DOO01 . lslevsiz
* [Arza

* Calismaya hazir

Fonksiyon Dijital cikis Fabrika tarafin-
nman H H mwqn H H dan
0" sinyali 1" sinyali
islevsiz Daima "0" sinyali - -
/Ariza Toplu ariza mesaji Ariza yok DOO01
Calismaya hazir Calismaya hazir de- Calismaya hazir DO00
gil

Fan kontrolii
"Fan kontrolU" penceresinde fani ayarlayabilirsiniz.
Asagidaki fan ayarlari segcilebilir:
Fan +  Kapall
Fan surekli kapali kalir.

Bilgi: Ortam sicakligina bagl olarak, surekli anma isletimi durumunda ¢ikis katinin
bir agiri sicaklk kapatmasi beklenebilir.

« Acik
Fan strekli olarak maksimum hizla doner.
* Otomatik

Fan, cihaz kapasitesine ve ortam sicakligina bagli olarak kontrol edilir.
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Senkronizasyon

Arabirim islevi

Parametre
Parametre tanimi

2 senkronizasyon moduli mimkunddar:
+ Singlepoint
*  Multipoint

Senkronizasyona yoénelik ayrintili bilgileri "MOVITRANS® merkez disi besleme TES-
31A senkronizasyonu" Uriin agiklamasinda bulabilirsiniz

"Arabirim iglevi" ayari Gzerinden X5122 ve X5121 baglantilarinin kullanimi yapiladirila-
bilir.

Asagidaki ayarlar mimkuindur:

+ lslevsiz

*+ Sync

X5122 ve X5121 baglantisi senkronizasyon arabirim olarak kullanihr. "Sen. Modu,
"Sen. faz acgisI" ve "Reaksiyon Sen. zaman asimi" senkronizasyon parametreleri
dizenlenebilir.

« SBus?2

X5122 ve X5121 baglantisi diger SBus arabirimi olarak kullanilir. SBus 2 arabirimi-
nin diger ayarlari "Seri iletisim SBus 2" penceresinde gergeklestirilebilir.
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Parametre tanimi

Teknoloji
Teknoloji fonksiyonu, glice bagli olarak bir istenen deger girisine olanak tanir.
Bu fonksiyonun amaci, temassiz enerji aktarimindaki Standby kayiplarini azaltmaktir.
Cihazdaki bir gli¢ 6lcimuine baglh olarak istenen deger girisi su sekilde gerceklesir:
+ Duslk glic gereksinimi (tlketicisiz) — dusik istenen deger girisi
+ Buyuk gug gereksinimi (tlketicili) — blyUk istenen deger girisi

1 &

Lx1 1

-
(2]
o -
Tx0 Tx1 Tx0 Tx1 [2]
19257616523
(11 Etkin gi¢c W
[2] Sire ms
[3] istenen deger %

Lx0 Gug sinir degeri (alt)

Lx1 Gug sinir degeri (Ust)
Ix0 Sabit istenen deger (alt)
Ix1 Sabit istenen deger (Ust)
Tx0 Rampa slresi ms

Tx1 Ayar suresi ms

"Teknoloji" penceresinde istenen deger kaynaginin turinu belirleyebilirsiniz:

istenen deger + Istenen parametre degeri
kaynagi « SBus 1
+ SBus2
+ Sabit istenen deger
+ Teknoloji
Glce bagliistenen  Gice bagl istenen deger uyarlamasini kullanmak igin, "Teknoloji" istenen deger kay-
deger uyarlamasi nagi secilmelidir.
0/1
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Parametre tanimi

"Gulce bagl istenen deger uyarlamasi 0 veya 1" icin 2 parametre seti arasindaki bir
degistirme, "Sabit istenen deger degistirmesi B" kontrol komutuyla mimkunddir.

Sabit istenen deger de-
gistirmesi B

lloll

ll1ll

Kullanilan sabit istenen de-
gerler

Sabit istenen deger 100/101

Sabit istenen deger 110/111

Kullanilan gl¢ sinirlari

Gug¢ sinir degeri LOO/LO1

Gug sinir degeri L10/L11

Kullanilan sireler

Rampa stiresi TO0/T01

Rampa siiresi T10/T11

6

29169623/TR — 12/2019

+ Sabit istenen deger 100/110 (alt) %
+ Sabit istenen deger 101/111 (Ust) %
*  Gug sinir degeri LOO/L10 (alt) W

Alt gii¢ sinirini ayarlayabilirsiniz. Alt gli¢ sinirt asildiginda, Ust sabit istenen deger
101/111 etkinlesir.

» Gug sinir degeri LO1/L11 (Ust) W

Ust gli¢ sinirini ayarlayabilirsiniz. Ust gii¢ sinirinin altina distldiginde, alt sabit
istenen deger 100/110 etkinlesir.

* Rampa siiresi TO0/T10 ms
* Rampa stresi T01/T11 (Ayar siresi) ms

Belirlenmis olan ayar suresi, bir sonraki istenen deger degistirme mimkin olana
kadar rampanin uygulanmasinin ardindan gegen suredir.

6.3.4 Manuel isletme

"Manuel isletme" penceresinde kontrol komutlari ve istenen degerler manuel olarak
belirtilebilir. Manuel isletme modu hat iletkenin kompanzasyonunu ve cihazin devreye
alinmasini destekler.

A UYARI

Mantel igletme kapatildiginda tesis kendiliginden devreye girer.
Agir yaralanmalar veya 6lim.

» Tesisin kendiliginden calismasiyla kisiler ve cihazlar igin tehlike olusmadigindan
emin olun.

* Cikis katini bloke edin (DI100'de "0" sinyali).

Manuel isletmenin ¢alistirlimasi ve kapatiimasi

Manuel isletme modu [manuel isletmenin calistirimasi ve kapatiimasi] arabirimi Uze-
rinden etkinlestirilir/devre disi birakilir.

* Kontrol tnitesi

"Kontrol" alaninda cihaza kontrol komutlari aktarilabilir. Cikis katinin enable olmasi
icin ayrica DIOO klemensi "1"e ayarlanmalidir.

+ Istenen deger
istenen degeri cihaz igin 0 - % maks olarak belirlenebilir.
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Devreye alma
Guvenliginiz igin

7 Devreye alma
71 Guvenliginiz igin
A UYARI

Cihazlar yanhs ayarlandiginda, hatali cihaz davranisindan dolayi yaralanma tehlike-
si var.

Oliim veya agir yaralanmalar.
* Montajin sadece egitimli uzmanlar tarafindan yapildigindan emin olun.
» Parametreleri ve veri setlerini kontrol edin.

» Sadece isleve uygun olan ayarlari kullanin.

A UYARI

Koruyucu kapaklar olmadiginda veya hasarli oldugunda elektrik carpmasi tehlikesi
var.

Oliim veya agir yaralanmalar.
» Koruyucu kapaklarin talimata gére baglandigindan emin olun.

» Bu cihaz kesinlikle koruyucu kapaklari sékilmis halde calistiriimayacaktir.

UYARI

Arizasiz isletmeyi saglamak igin, isletme esnasinda sinyal hatlarini ayirmayin ve is-
letme esnasinda sinyal hatlarini takmayin.

7.2 On kosullar

Devreye alma igin asagidaki kosullar gegerlidir:

» Cihaz talimata gére mekanik ve elektriksel tesisatlarda kurdunuz.

+ Tesisi ve bagl olan tahrikleri dogru sekilde projelendirdiniz.

» Guvenlik dnlemleri, tahriklerin kasitsiz olarak devreye girmesini onler.
+ Emniyet tedbirleri sayesinde insan ve makine i¢in tehlikeler engellenir.
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Devreye alma 7

Klemensler tizerinden kontrol

7.3 Klemensler lizerinden kontrol

Fabrika ayarinda cihaz, harici kontrol Unitesi olmaksizin klemens igletimi i¢in hazirdir.

Burada asagidaki fabrika ayarlari etkindir:

Parametre Ayar

Kontrol sinyali kaynagi Klemensler

istenen deger kaynagi Sabit istenen degerler
Sabit istenen deger 100 % 100

Rampa stresi TO0O ms 500

Calisma sekli Akim kontrolu

Burada c¢ikis katinin etkinlestiriimesi cihaz baglantilarinda gercgeklesir:

X2337 — Pin 11 ve Pin 12 baglanmasi

Bu kopri, uzunlugu yapilandirilabilen SEW-EURODRIVE yik kablosunda zaten
mevcuttur.

X5102_1 — Pin 4 ile +24 V baglanmasi
(Kopruleme figi takilarak gerceklestirilebilir)
X5161 — Pin 1 ve Pin 4 ve ayrica Pin 2 ve Pin 3 baglanmasi

(Kopruleme figi takilarak gergeklestirilebilir)
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7 Devreye alma
MOVITOOLS® MotionStudio mihendislik yazihminin igletiimesi

7.4 MOVITOOLS® MotionStudio miihendislik yaziliminin igletilmesi
7.41 MOVITOOLS® MotionStudio lizerinden

Gorevleri

MOVITOOLS® MotionStudio miihendislik yazilimi, asagidaki gorevlerin yiritilmesin-
de sureklilik saglar:

* Harici cihazlar ile iletisim kurmak
» Cihazlarla iglevlerin uygulanmasi

Arabirim adaptori tizerinden miihendislik

Cihazlariniz iletisim opsiyonu olarak "SBus" veya "Seri" destekliyorsa, mihendislik igin
uygun bir arabirim adaptérind kullanabilirsiniz.

Arabirim adaptori SEW-EURODRIVE lzerinden temin edebileceginiz bir ek donanim-
dir. Bu adaptérle mihendislik bilgisayarinizi cihazin ilgili iletisim opsiyonuna baglaya-
bilirsiniz.

Hangi tip arabirim adaptoru gerektigi, ilgili cihazin iletisim opsiyonlarina baghdir.

iletisim kanallari

Cihazlarla iletisimin diizenlenmesi amaciyla MOVITOOLS® MotionStudio mihendislik
yaziliminda SEW-Communication-Server entegre edilmistir.

SEW-Communication-Server ile iletisim kanallarini ayarlayabilirsiniz. Bir kez kurulup
ayarlandiktan sonra cihazlar, iletisim opsiyonlarinin yardimiyla bu iletisim kanallari
Uzerinden iletisimde bulunur. Ayni anda maksimum 4 iletisim kanali kullanilabilir.

MOVITOOLS® MotionStudio yazilimi agsagidaki tipte iletisim kanallarini destekler:
* Arabirim adaptoru tzerinden seri (RS485)

* Arabirim adaptoéri Uzerinden sistem yolu (SBus)

* Ethernet TCP/IP, PROFINET 10, EtherNet/IP™, Modbus/TCP

» EtherCAT®

+ Fieldbus (PROFIBUS DP-V1)

+  Ureticiden bagimsiz Tool Calling Interface yazilim arabirimi

Cihaza ve iletisim opsiyonlarina bagli olarak, bu tip iletisim kanallarindan bir secimi
kullanabilirsiniz.
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islevier

7.4.2

ilk adimlar

Devreye alma 7
MOVITOOLS® MotionStudio mihendislik yaziliminin igletiimesi

MOVITOOLS® MotionStudio miihendislik yazilimi, asagdidaki islevlerin yuritilmesinde
sureklilik saglar:

+ Parametre belirleme (6rn. cihazin parametre agacinda)

* Devreye alma

» Gorsellestirme ve Diyagnoz

* Programlama

MOVITOOLS® MotionStudio her cihaz tipine ve islevlerine uygun araglari sunar.

Yazilimin baglatilmasi ve bir proje hazirlanmasi

Asagidaki islemleri yapin:

1. Windows'un baslatma menlsinde asagidaki menl komutunu seciniz: [Bas-
latf > [Tdm Programlar] > [SEW] > [MOVITOOLS-MotionStudio] >
[MOVITOOLS-MotionStudio]

= MOVITOOLS® MotionStudio baslatilir.

2. Yeni proje icin isim ve bellek yeri belirleyin.

iletisim kurulmasi ve agin taranmasi

Asagdidaki islemleri yapin:

1. Arag gubugundaki "iletisim kanallarini yapilandirma" [1] simgesine tiklayin.

De-H &O & 8 4 + + X |[#5can 1

(1
18014399642823819

= Asagidaki pencere agilacaktir.
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MOVITOOLS® MotionStudio mihendislik yazihminin igletiimesi

[

- —
Configure communication plugs
ol s
Ethemet - | Activate Ethercat: No W hotivate [2]
Em Activate SMLP: Yes -
— Edit... [3]
Serial
SBus
v Acti
Profibus =iz
S7MPI i
KLink Edit.
_I I Activate
| = I™ Activate
m OK H Abbrechen h

Secim listesinden iletisim tipini [1] segin.
Segilen iletigim tipini [2] etkinlestirin.

A S

9007217492118283

Secilen iletisim tipinin ayarlarini igslemek icin digmeye [3] tiklayin.

Gerekirse, varsayilan iletisim parametrelerini degistirin. Bunu yaparken iletisim ka-

nallarinin tek olarak detayli agiklamasini referans olarak kullanin.

6. Arac gubugundaki "Cihaz taramasi” [1] simgesini kullanarak aginizi tarayin.

DeE-B B0 (B E 454 ¢ > T 3 X |[[Fsan | 4 |
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Baglanti modu

Genel bakis

j=de

jde

Devreye alma 7
MOVITOOLS® MotionStudio mihendislik yaziliminin igletiimesi

MOVITOOLS® MotionStudio miihendislik yaziliminda "Online" ve "Offline" olmak tizere
iki baglantt modu bulunmaktadir. Baglantt modunu siz kendiniz tespit etmelisiniz.
MOVITOOLS® MotionStudio kapatmadan 6nce ayarlanmis olan baglanti modu ile bas-

lar.

UYARI

"Online" baglanti modu, cihaza bagli oldugunuza veya cihazin iletisime hazir oldugu-
na dair bir geribildirim degildir.

Bu konuda bir geribildirim gerekiyorsa, MOVITOOLS® MotionStudio Cevrimigi Yar-
diminda (veya el kitabinda) "Cevrimsel erisilebilirlik testi ayarlanmasi" kismi dikka-
te alinmalidir.

UYARI

Proje yonetimindeki komutlar (6rnegin "Karsidan Yikleme", "Karsiya Yikleme" vb.),
cihazin gevrimigi durumu ve "Cihaz TaramasI" komutlari, ayarlanmis olan baglanti
modundan bagimsiz olarak ¢aligirlar.

Segilen baglanti moduna bagh olarak, cihaza 6zgu ¢evrimdisi veya c¢evrimici araglar
sunulur. Asagidaki sekilde her iki arag tirl de gosterilmektedir:

(1]
(2]
(3]
(4]

(1 (2] (3]

Offline-Tool I

Online-Tool I

[4]

19317963403

Muhendislik bilgisayarinin sabit diski
Muhendislik bilgisayarinin bellegi
Muhendislik bilgisayari

Cihaz
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Araglar Aciklama

Cevrimici araglarla yapilan degisiklikler dnce sadece cihazi [4] etki-

ler.

Cevrimici arag- |- Degisiklikleri bellege [2] aktarmak istiyorsaniz, "Kargiya YUkle

lar (Cihaz — PC)" iglevini uygulayin.

» Degisikliklerin, mUhendislik bilgisayarinizin [3] sabit diskinde [1]
yedeklenmesi igin projenizi kaydedin.

Cevrimdisi araglarla yapilan degisiklikler dnce sadece bellegi [2]
etkiler.

Degisikliklerin, mihendislik bilgisayarinizin [3] sabit diskinde [1]
yedeklenmesi icin projenizi kaydedin.
« Degisiklikleri cihaziniza [4] aktarmak istiyorsaniz, "Karsidan

Yukle (PC — Cihaz)" islevini uygulayin. Sonra parametreleri
kontrol edin.

Cevrimdisi arag- |~
lar

Baglanti modunun (gevrimigi veya ¢evrimdisi) ayarlanmasi
Asagidaki islemleri yapin:
1. Baglanti modunu segin:

» Dogrudan cihazi etkileyecek islevler (¢evrimici araclar) icin simge [1] ile ¢evrimigi
moduna gegin.

» Projeyi etkileyecek islevler (cevrimdigi araglar) icin simge [2] ile ¢evrimdigi moduna
gegin.

De-H & O & 3 48 + + X |[#5can 4 |

18014399643939211
Dagum noktasini isaretleyin.

3. Cihazin yapilandiriimasi i¢in baglam menusiinde araglari segin.

86 | isletme Kilavuzu — MOVITRANS® merkezi olmayan besleme TES31A

29169623/TR — 12/2019



29169623/TR — 12/2019

Devreye alma 7
MOVITOOLS® MotionStudio mihendislik yaziliminin igletiimesi

Cihazlarin yapilandiriimalari

Asagida bir MOVIFIT® cihazi 6rnedinde, cihazin yapilandiriimasina yonelik araglarin
nasil agilacagi gosterilmektedir.

Baglanti modu "¢evrimigi"dir. Cihaz, ag gérinimiinde tarandi.
Asagidaki islemleri yapin:
1. Ag gorinimunde cihazi (6rnekteki gi¢ bolimani [1]) isaretleyin.

2. Sag fare tusu ile baglam menisind agin.

E MNetzwerk
2| Ethemet
=& ENIP-192.168.10.4: MTF..E31A
...... @ SBus 1
E]m Intemal
(1] ———————— % 1:MTF_ADD155A3
BE 1. Parameter
z Comparison
[ Startup » [ startup
Application modules » ||EE  Parametertree
Programming » ||*® Manual operation
Diagnostics » =® Technology activation
@ shel
MOVITOOLS >
Bl |
B Manage component (Default - Power section) »
Properties...

9007201701091851

3. Cihazin yapilandiriimasina yonelik araci secin (6rnekte [Startup] > [Parameter
tree] ([Devreye alma] > [Parametre agaci] meni komutu)).

] Tool start page 15 Parameter tree [Default - Power section (MTF_AD0D3-5A3)] |

T ]

E1-458 MOVIFIT FC parameters
{% 0.. Display values
% 1.. Setpoints//amp generators
{% 3.. Motor parameters
% 5.. Monitoring functions
{% &.. Terminal agsignment
&8 7. Control functions
{% 8.. Unit functions

suond 'ﬁ{d

W EIELDD

9007201701096203
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7.4.3 Arabirim adaptorii lizerinden SBus (CAN) iletisimi

Arabirim adaptorii (SBus) lizerinden miihendislik

Cihazinizin "SBus" iletisim opsiyonunu desteklemesi nedeniyle, mihendislik igin uy-
gun bir arabirim adaptérini kullanabilirsiniz.

Arabirim adaptori SEW-EURODRIVE (zerinden temin edebileceginiz ek bir donanim-
dir. Bu adaptorle mihendislik bilgisayarinizi cihazin ilgili iletisim opsiyonuna baglaya-
bilirsiniz.

Asagidaki tabloda arabirim adaptoru tipi (opsiyon) ve uygun cihazlar gosteriimektedir:

Arabirim adaptorii ti- | Siparis | Teslimat igerigi Cihazlar

pi (opsiyon) No.

SEW-EURODRIVE 18210597 |« Cihaza baglamak +  MOVIAXIS®

PC-CAN-Interface icin 9 kutuplu Sub-D |, \15vIDRIVE® B

(monteli sonlandirma fisi ile hazir kablo,

direncine sahip hazir uzunluk 2 m * MOVITRAC®B

baglanti kablosu dahil) « Hazir kablonun bir *  MOVI-PLC® (basic
ucunda 120 Ohm'luk ve advanced)
bir sonlandirma «  MOVITRANS®
direnci (CAN_H ve TPS ve TES
CAN_L arasinda)
montelidir

PC-CAN-Interface'i cihaza baglamak icin bir sonlandirma direnci olan ek bir baglant
kablosu gerekmektedir. SEW-EURODRIVE PC-CAN-Interface'de bir sonlandirma
direnci ile cihaz tarafindaki hazir bir baglanti kablosu teslimat icerigine dahildir. Dolayi-
siyla asagidaki kisimda yalnizca bu PC-CAN-Interface incelenecektir.

USB-CAN-Interface'in devreye alinmasi

Asagida SEW-EURODRIVE PC-CAN-Interface'in cihazlarin SBus arabirimine nasil
baglanacagi ve bu islemde dikkat edilmesi gereken konular agiklanmaktadir.

Kullanilan CAN soket baglantilar

Asagidaki sekilde SEW-EURODRIVE PC-CAN-Interface'deki 9 kutuplu Sub-D fisteki
baglantilar gosterilmektedir (Ustten bakis):

male
6_@® 1
(GND) ® -
7 O CAN_L
CAN_H 3
8 O CAN_GND
® 4
9 [ )
CAN_V+ X ) 5
@ CAN_SHLD

S~

1535400843
USB-CAN-Interface'in cihaza baglanmasi

CAN arabirimi Gzerinden yapilan baglanti "X4101: CAN-Bus — sistem yolu" (— B 42)
boliminde aciklanmaktadir.
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Devreye alma 7
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Asagidaki sekilde SEW-EURODRIVE USB-CAN-Interface'in [2], SBus arabirimi Uze-
rinden cihaza [5] ve bilgisayara [1] nasil baglandidi gdsterilmektedir.

(1]
(2]

3]
(4]
(3]

[2]

[3]

[4]

(3]

19320556683

USB arabirimli bilgisayar

Sonlandirma direncine sahip hazir baglanti kablosuyla USB-CAN-Interface (tes-
limat icerigine dahil)

D-Sub-Gender-Changer

Baglanti kablosu M12 < D-Sub

Cihaz

USB-CAN:-Interface'i bilgisayara ve cihaza baglamak i¢in asagidaki islemleri yapin:

1.

USB-CAN:-Interface'in 9 kutuplu D-Sub fisini hazir baglanti kablosuna baglayin.
Sonlandirma direngli kablo ucunun USB-CAN-Interface'e ¢ekilmesine dikkat edin.

Baglanti kablosu [4] ve D-Sub-Gender-Changers [3] yardimiyla ikinci kablo ucunu
(sonlandirma direnci yok) cihazin [5] SBus arabirimine baglayin.

USB-CAN:-Interface ilk veya son cihaz ile bir agda bagl oldugunda, cihaza bir CAN
sonlandirma direncini baglayin.

USB kablosunun USB-A figini bilgisayarinizda [1] bulunan bos bir USB arabirimine
takin.

iletisimin SBus lizerinden yapilandiriimasi

Bunun 6n kosulu, bilgisayarinizla yapilandirmak istediginiz cihazlar arasinda bir sis-
tem bus baglantisinin olmasidir. Bunu bir USB-CAN-Interface ile gerceklestirebilirsi-

niz.
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7

Bir sistem bus baglantisini yapilandirmak i¢in agagidaki islemleri yapin:

1. Ara¢c cubugundaki "iletisim baglantilarini yapilandir" [1] simgesine tiklayin.

DE-HB &BO & 3 (84|« > 1+ & X |[$san 4 |
\
1]
1 [2] [3]
configure communicationppos |} x
|
IV Activate
Seral j COM port: 4 [USE), Baud rate: AUTO
J ..... Edit...
Serial
SBusz
Ethernet [T Activate
Profibus COM port: 1, Baud rate: AUTO
STMPI )
_I ™| sctivate
| Edt. |
I J I | Activate
Edi. |
oK Abbrechen
1166382731

SBus i¢in iletisim parametreleri

Asagidaki tabloda SBus iletisim kanali i¢in [Ana Ayar] agiklanmaktadir:

iletisim parametreleri Aciklama

Bilgi

Baud hizi Baglanan bilgisayarin ileti-
sim kanali Uzerinden agda-
ki cihazla iletisimde buluna-

cagi aktarim hizi.

Ayarlanabilen degerler
(izin verilen toplam kab-
lo uzunlugu):

125 kBaud (500 m)
250 kBaud (250 m)
500 kBaud (100 m)
(Varsayilan ayar)

1 MBaud (25 m)

« Tudm bagli cihazlar ayni
baud hizini destekle-
melidir.

Asagidaki tabloda SBus iletisim kanali i¢in [Gelismis Ayarlar] agiklanmaktadir:

iletisim parametreleri Aciklama

Bilgi

Parametre mesaijlari Tek parametreli mesaj

Bir cihazin tek parametre-
sini aktarmak icin kullanilir.
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MOVITOOLS® MotionStudio mihendislik yaziliminin igletiimesi

iletisim parametreleri

Aciklama

Bilgi

Multibayt mesaijlar

Birden fazla parametreli
mesa;j

Bir cihazin komple para-
metre setini aktarmak igin
kullanilr.

Zamanasimi

Master'in bir sorgudan son-
ra slave'in bir yanitini bek-
lerken gecen bekleme si-
resi [ms].

* Varsayllan ayar:
— 100 ms (parametre
mesajl)
— 350 ms (multibayt
mesa;j)

+ Bir ag taramasinda tim
cihazlar bulunmadigin-
da degeri yukseltin.

Tekrarlamalar

Zamanasiminin asilmasin-
dan sonra sorgu tekrarla-
malarinin sayisi

Varsayilan ayar: 3

Isletme Kilavuzu — MOVITRANS® merkezi olmayan besleme TES31A | § ]




MOVITOOLS® MotionStudio mihendislik yazihminin igletiimesi

7 Devreye alma

7.4.4 Cihazlarla iglevlerin uygulanmasi

Cihaz parametrelerinin okunmasi veya degistirilmesi

Asagdidaki islemleri yapin:

1. Istenen gériinime gegin (proje gériinimii veya ag goérinimi).
2. Baglanti modunu segin:
» Dogrudan cihaz Uzerinde parametre okumak/degistirmek istediginizde, simge [1]
ile gcevrimici moduna gegin.
+ Parametreleri projede okumak/degistirmek istediginizde, simge [2] ile ¢evrimdisi
moduna gegin.
DB BO © B dk4F |+« > + 3 X |[+5an -li]‘
|
11 2
18014399643939211
Parametre ayarlamak istediginiz cihazi isaretleyin.
Baglam menisinde [Startup] > [Parameter tree] ([Devreye Alma] > [Parametre
Agaci]) menu komutunu segin.
= "Parameter tree" (Parametre Agaci) gérinimu ekranin sag tarafinda goruntile-
nir.
5. Parametre adacini istenen digume kadar agin.
BE Parameter e [drived (MCO7EO004-281)] | 4P X
O & =]
=]
2|(I'5 723 MOVITRAC®E Parameters 3N0Statsstop speed 2 [minl[Eon
= |3 @8 0. Display values 311 Minimum speed 2 [1/min] [15.0
% {‘@ 1.. Setpoints / ramp generators : :
@ 2.. Controller parameters 32 Maximum speed 2 [1 e‘lmln]I'ISDD_D
# -l 3. Motor parameters IN3Curentimtz [l [
=/ 30. Limits 1
B, -2 (31, Limits 2
e % 32. Motor adiustment 1
(=] 33 Motor adjustment 2
I L= 3. InUL monitaring
= #-ER 4. Reference signals
=B -E8 5. Monitoring functions
3 B-{E8 6. Terminal assignment
B-E 7. Control functions
E E-E3 8. Unit functions
B -E8 9. IPOS parameters
&
. Limits 2 | 32, Motor adjustment 1 |
9007200201958155
6. Cihaz parametrelerinin belirli bir grubunu goriintilemek igin, bu grubun Uzerine gift
tiklayin.
7. Veri giris alanlarindaki sayisal degerleri degistirirseniz, bu degisikligi enter tusu ile
onaylayin.

[0

Cihaz parametreleri ile ilgili ayrintili bilgiler i¢in cihazdaki parametre listesini inceleyin.
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Devreye alma 7
MOVITOOLS® MotionStudio mihendislik yaziliminin igletiimesi

Cihazin devreye alinmasi (¢evrimigi)
Asagidaki islemleri yapin:
1. Ag goérinumuine gegin.
2. Simge [1] ile gevrimigi moduna gegin.
De-H ®O(EE M)« > 1+ $ X|[[san 11

|
(1]

18014399693512203
3. Devreye almak istediginiz cihazi isaretleyin.

Baglam menisinde [Startup] > [Parameter tree] ([Devreye Alma] > [Parametre
Agaci]) mend komutunu segin.

= Parametre agaci goruntilenir.

Bl Tool start page &E parametertree [Unnamed] | 2 d b=
B [Tree
H | o= Display values BE Unit data LEX
= - g it Unit type TES31A030-EF3-583-B
1| -3 Process values . .
[t &= Min./max values Unit series MOVITRANS
[ ] & Fault memory t-0 Nominal power [W] 3200
E, & Fauttmemory t1 Nominal load current  [A]  30.00
N & Fault memory +2
T --[= Binary terminal status Output frequency [Hz] 50000
13 ~E Statistics . Firmware part number 18264441
— | 23 Setpoints/modulation
j‘ & Setpoint selection Firmware status 12
= & Fixed setpoints Firmware release 0 18
=l Ramps
E 123 Unit functions Signature
| /= Reset behavior
& Setup
& Process data description
i Process values X
& Error responses EE (=JE)x)
g Serial communication SBus 1 Fault Description
=/ Serial communication SBus 2 o
Faultcode O No fault
/& Terminal functions a
& Fan control
& Synchronization Output stage |Enabled
& Technology i
-{=l Manual mode Modulation
-2 Compensation Active frequency [Hz] 50000
Setpoint
Active setpoint  [%] 100
Operating mode Current control
Process values
Ramp time [ms] 500
Qutput voltage V] 357
Qutput current [A] 80
Load voltage M 106
Load current [Al 300
DC link voltage [V] 557
DC link current [Al 02
Active power W] 119
Switching angle * 35252
Heat sink temperature of output stage  ['C] 267
Status word xa0p2 1234567897111 111
0000000000000000
28862574347

5. Cihaz parametrelerini gerekliliklerinize gére ayarlayin. "Setup" (Kurulum) pencere-
sinde "Fabrika Ayarl" (Varsayilan) sec¢imiyle teslimat durumunu geri yukleyebilirsi-
niz.
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Sistem yolu lGizerinden iletisim

6. Asagidaki kaynaklarin parametrelerini ayarlayin.

= Istenen deger kaynag: istenen deger kaynag: ayarlari, sistemin icinde bulun-
dugu ortama baghdir.

= Kontrol sinyali kaynagi: Cihazi degisik kontrol sinyali kaynaklari Gzerinden kont-
rol edebilirsiniz. Hangi kontrol sinyali kaynaginin kullanilacagi, sistemin iginde
bulundugu ortama, 6érn. bir Ust seviyedeki kontrol tinitesine baghdir.

7. Devreye alma sirasinda hat iletkeninin kompanzasyonu uygulanir. Bunun igin |
ylk akimi degisken bigimde ayarlanmalidir. Bu islem MOVITOOLS® MotionStudio
yaziliminda manduel isletme yardimiyla yapilabilir. Durum ve hata mesajlari bolu-
munu dikkate alin.

7.5 Sistem yolu uzerinden iletigsim

Cihaz ile SBus arabirimi izerinden bir st seviyedeki otomasyon sistemine baglanmak
mimkuindir. Burada cihaz her zaman SBus slave olarak cgaligir. SBus master'ler bir
CAN-Bus arabirimiyle kontrol tniteleri (PLC) ve bilgisayarlar olabilir. Cihaz bir fieldbus
Uzerinden kontrol edilecedi zaman master olarak bir fieldbus ag gegcitlerini kullanin,
orn. DFP21B/UOH11B.

SBus (zerinden iletisimin 6n kosulu olarak "Elektrik tesisatl" (— B 28) béliminde
aciklandigi gibi katiimcilari (master ve slave'leri) kurun. CAN Teknik Ozellikleri 2.0,
Bolim A ve B geregince SBus bir CAN-Bus uygulamasidir. MOVILINK® SEW cihaz
profilinin tim servisleri desteklenir.

7.5.1 MOVILINK® protokolii

MOVILINK® protokolii Gizerinden gevrimsel veri aligverigiyle cihazin hem kontrol ve pa-
rametre belirleme gibi otomasyon goérevleri, hem de devreye alma ve gorsellestirme is-
lemleri gerceklestirilebilir.

Bir master kontrol Unitesi ile iletisim i¢in dedisik mesaj tipleri tanimlanmistir. Bu mesaj
tipleri 2 farkli kategoriye ayrilabilir:

+ Islem verileri mesajlari
+ Parametre mesajlari
SBus slave olarak cihaz, parametre ve islem verileri mesajlarini alip yanitlayabilir.
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Sistem yolu lGzerinden iletisim

CAN-Bus tanimlayicisi

SBus Uzerindeki dedisik mesaj tiplerini ayirt etmek i¢in, mesaj tirinden ve SBus adre-
sinden bir SBus mesaji tanimlayicisi (ID) olusturulmaktadir. "SBus adresi" parametresi
veya "SBus grup adresi" parametresi Uzerinden SBus adresi ayarlanir.

Sadece standart tanimlayicilarin kullaniimasi nedeniyle CAN-Bus tanimlayicisi 11 bit
uzunlugundadir. Tanimlayicinin 11 biti 3 gruba ayrilir:

+ Islev (Bit0-2)
» Adres (Bit 3 —8)
+ Islem veri/Parametre veri anahtarlama (Bit 9)

ID
Bit: 10 9 8 7 6 5 4 3 2 1 0
0 X 5 4 3 2 1 0 X X X
Adres Fonksiyon

islem veri/parametre veri anahtarlama

19412412811

Bit 10 rezerve edilmistir ve 0 olmalidir. Bit 9 ile islem verileri mesajlari Bit 9 = 0 ve pa-
rametre verileri mesajlari Bit 9 = 1 ayirt edilir. Adres, parametre ve islem verileri me-
sajlari igin cihazin "SBus adresi"ni icerir. Cihaz bir istek mesaijiyla adreslenir. Grup pa-
rametre ve grup islem verileri mesajlari igin adres "SBus grup adresi"ni igerir.

Tanimlayicilarin olusturulmasi

Asagidaki tabloda SBus-MOVILINK® mesaijlari igin tanimlayicilar olusturulurken mesaj
tipi ile adres arasindaki iliskiyi gdostermektedir:

Tanimlayici Mesaj tipi

8 x SBus adresi + 3 islem gikis verileri mesajlari (PO)

8 x SBus adresi + 4 islem giris verileri mesajlari (PI)

8 x SBus grup adresi + 6 Grup islem ¢ikig verileri mesaji (GPO)
8 x SBus adresi + 512 + 3 Parametre istek mesaiji

8 x SBus adresi + 512 + 4 Parametre yanit mesaiji

8 x SBus adresi + 512 + 6 Grup parametre istek mesaji

islem verileri mesajlari

islem verileri mesajlar bir islem gikis verileri mesaji ve bir iglem giris verileri mesajin-
dan olusur. islem cikis verileri mesaji, master tarafindan slave igin istenen degerlerle
bir slave'e génderilir. islem giris verileri mesaji, slave tarafindan slave'in gercek deger-
leriyle master'e gonderilir.
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islem verilerinin sayisi sabit olarak "3 islem verisi kelimesi" olarak ayarlanmistir.

SBus | o | pot [ po2 | Pos | cRe [ P iy
Master @™ T m© [ P1 | P2 | Pz | CRC | Slave
19282969483

Asenkron igslem cikis verileri, master kontrol Unitesi tarafindan herhangi bir zamanda
gonderilebilir ve cihaz tarafindan en fazla bir mili saniye igerisinde iglem giris verileri
mesajl ile yanitlanir.

islem verilerinin igerigi kesin olarak tanimlanmistir:

islem gikis | igindekiler Agiklama

verileri PO

PO1 Kontrol kelimesi 1 bkz. (— B 67)

PO2 istenen deger istenen deger % 0.01 ola-

rak kodlanmigtir
(100004, — % 100).

PO3 islevsiz

islem girig igindekiler Aciklama

verileri PE

PI1 Durum kelimesi 1 bkz.

P12 Sicakhk Cikis katinin sogutma pla-
kasi sicakligi 0.01 °C ola-
rak kodlanmigtir
(20004, — 20 °C).

PI3 Gig (DC linkte olculen etkin gic) Etkin gu¢ 1 W olarak kod-

lanmistir

(1000,,, — 1000 W).

Cihaz, cevrimsel islem verileri iletisimini denetleyebilir.

Denetleme siresi SBus Zamanasimi Siresi parametresi Gzerinden ayarlanabilir. Bu
sure igerisinde iglem verileri mesajlari Uzerinden veri aktarimi olmadiginda, cihaz
SBus Zamanagimi Yaniti parametresinde ayarlanmis olan hata yanitini uygular.

Grup islem verileri mesaji

Grup iglem verileri mesaiji, ayni SBus grup adresine sahip bir veya birden fazla slave'e
master tarafindan gonderilir. Bu mesajin yapisi, islem ¢ikis verileri mesaji yapisi ile
aynidir. Bu mesajla, ayni SBus grup adresine sahip birden fazla slave ayni istenen de-
gerlerle beslenebilir. Slave'ler bu mesaji yanitlamaz.

SBus Cihaz
ID PO1 PO2 PO3 crc | P
Master Slave
19270430859
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Devreye alma
Sistem yolu lGzerinden iletisim

Parametre mesaijlari, bir parametre istek mesajindan ve bir parametre yanit mesajin-
dan olusur. Bir parametre degerini okumak veya yazmak igin parametre istek mesajl,
master tarafindan gonderilir.

Parametre mesajlarinin yapilari:
» Parametre indeksi
— Yoénetim bayti — Bayt 0
— Altindeks bayti — Bayt 1
— Indeks yiiksek bayt — Bayt 2
— Indeks diislik bayt — Bayt 3
* 4 veri bayti — Bayt 4 (MSB) — Bayt 7 (LSB)

Yénetim baytinda hangi servisin uygulanacag belirlenmistir. indeks ve alt indeks, ser-
visin hangi parametre icin gerceklesecegini belirtir. 4 veri biti, okunacak veya yazila-
cak olan sayi degerini icerir. Cihazin destekledigi tim parametrelerin ekte bir listesi
yer alir. Parametre yanit mesaji, slave tarafindan gonderilir ve master'in parametre is-
tek mesajini yanitlar. istek ve yanit mesajlarinin yapilari aynidir.

SBus

Master ‘

. Alt indeks | indeks | Veri . .| Veri
D] Yonetim | indeks | Yiksek | Dusuk | msg | Ve | Ver | Lsg | CRC ’ Cihaz
_ Alt indeks | indeks | Veri ) .| Veri Slave
ID | Yonetim | ;1 jeks | Yiksek | Dusik | msB | Veri | Ver | s | CRC

19270436619
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Devreye alma
Sistem yolu lGizerinden iletisim

Parametre mesajinin yénetimi

Tdm parametre belirleme, "Yoénetim" 0 bayti ile koordine edilir. Bu baytla 6nemli servis
parametreleri saglanir, s6z gelimi:

+ Servis tanimi

* Veri uzunlugu

+ Uygulanan servisin uygulanmasi

+ Uygulanan servisin durumu

0 — 3 bitleri, servis tanimini ve dolayisiyla uygulanacak servisi icerir.

Bit 4 ve Bit 5 Uizerinden yazma servisi i¢in 4 bayt veri uzunlugu ayarlanir.
Handshake modu biti (Bit 6) her zaman 0: asenkron iletisimdir.

Durum biti (Bit 7), servisin hatasiz mi, yoksa hatali mi uygulandidini gésterir.

Bayt 0: Yonetim

MSB LSB
7 6 5 4 3 2 1 0
Durum biti: | Handshake- | Veri uzunlugu: Servis tanimi:
Bit:
O =servis |0=asenk- |11 =4 bayt 0000 = No Service
uygulama- |ron, de.r_hal 0001 = Read
da hata yok |yanit gon-
. der 0010 = Write Parameter
1 = servis
uygulama- 0011 = Write Parameter volatile
da hata

0100 = Read Minimum
0101 = Read Maximum

0110 = Read Default

indeks adresleme

Veri alani

Asagidaki baytlar Gzerinden, fieldbus sistemi (izerinden okunacak veya yazilacak olan
parametre belirlenir.

+ Bayt 1: Alt indeks
+ Bayt 2: indeks-Yiiksek
+ Bayt 3: indeks-Diisiik

Cihazin parametreleri, bagh olan fieldbus sisteminden bagimsiz olarak alt indeks dahil
bitunsel bir indeksle adreslenir.

Veriler, parametre mesajindaki Bayt 4 ile Bayt 7 arasinda bulunur. Béylece her servis
icin maksimum 4 Bayt veri aktarabilirsiniz. Veriler genelde sada yaslanarak kaydedilir.
Boylece Bayt 7'de en dusuk degerli veri bayti (Veri LBS), Bayt 4'te de en yuksek de-
gerli veri bayti (Veri MSB) bulunmaktadir.
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Hatali servis yapilmasinda mesaj

SBus

Master

Hatali bir servis yapilmasi, yonetim baytinda durum bitinin belirtimesiyle isaretlenir
(Durum biti = 1). Durum biti (Bit 7) bir hatay! gosterdiginde, parametre mesajinin veri
alanina hata kodu kaydedilir. Bayt 4 — 7, donlis kodunu yapilandiriimis formda geri
goénderir.

<

. . Add. | Add. Cihaz
_— Alt Indeks | Indeks | Error | Error
ID | Yonetim | . . =0 Code | Code [ CRC
indeks | Yuksek | Dusik [ Class | Code High | Low Slave
19411373835

Parametre belirlemenin dénlis kodlari

Hatali bir parametre belirlemede cihaz, parametre belirleyen mastera degisik dénus
kodlarini iade eder. Dénus kodlari, hata nedeniyle ilgili ayrintili bilgiler icermektedir. Bu
donus kodlari genellikle EN 50170 standardina goére yapilandiriimistir. Yapi asagidaki
Ogelere ayrilmaktadir:

* Error-Class
* Error-Code
+ Additional-Code (Ek kod)

Cihaz tarafindan gonderilen dénis kodlarinin timi "Error-Class 8 = Bagka bir hata" ve
"Error-Code = 0 (Baska hata kodu)" altinda tanimlanir. Bu hatanin tam tanimi ise "Ad-
ditional-Code" elemani tarafindan yapilir:

Additional-Code Additional-Code Anlami

High (hex) Low (hex)

00 00 Hata yok

00 10 izin veriimeyen parametre indeksi

00 11 Bu iglev/parametre gerceklenmedi

00 12 Sadece okuma erisimine izin verilir

00 13 Parametre blokaji etkindir

00 14 Fabrika ayari etkindir

00 15 Parametre degeri fazla blyuk

00 16 Parametre degeri fazla kiiglk

00 17 Bu islev/parametre igin gereken opsiyon
karti yok

00 18 Sistem yazilimi hatasi

00 19 Parametre erisimi sadece RS485 iglem
arabirimi Uzerinden X13’te

00 1A Parametre erisimi sadece RS485 diyag-
nostik arabirim Gzerinden

00 1B Parametre erisime karsi korunmali

00 1C Denetleyici kilidi gerekli

00 1D Parametre degeri gegersiz

7
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Sistem yolu lGizerinden iletisim

Additional-Code Additional-Code Anlami

High (hex) Low (hex)

00 1E Fabrika ayari etkinlesti

00 1F Parametre EEPROM’a kaydedilmedi.

00 20 Etkinlestirilen ¢ikis katinda parametre de-
gistirilemez.

Grup parametre mesaiji

Grup parametre mesaiji, ayni SBus grup adresine sahip bir veya birden fazla slave'e
master tarafindan gonderilir. Parametre istek mesajiyla ayni yapiya sahiptir. Bu mesaj-
la slave cihazlara sadece parametre yazilabilir. Slave'ler bu mesaji yanitlamaz.

SBus D | vonetim | Al indeks [ Indeks | Veri veri | veri | Veri | cre ’ Cihaz
Master indeks | Yuksek | Dusik [ MSB LSB Slave
19291355147

7.5.2 Bir parametrenin okunmasi

Asagida ornek olarak bir parametrenin (bkz. Dizinlere gore parametreler) parametre
iletisimi Gzerinden cihazdan nasil okunabilecegdi gosterilmektedir.

Cihaz (SBus slave) SBus adresi 3'tir.
+ Tanimlayici Parametre istek mesaji

8 x SBus adresi + 512 + 3 = 539 (21B,.,)
* Yonetim: Read parametresi, 4 bayt uzunlugunda, 0011 0001 b = 31,
+ Indeks: Yiik akimi, 10089

10089 = 2769, (Index-Low = 69,,,, Index-High = 27,.,), Sub-Index 1
SBus master tarafindan asagidaki CAN mesaiji gdnderilir:

ID Bayt0 (Bayt1 |Bayt2 Bayt3 Bayt4 [Bayt5 Bayt6 |Bayt7
21B 31 01 27 69 00 00 00 00

Cihaz 6rnek olarak yanitlar:

ID Bayt0 (Bayt1 |Bayt2 Bayt3 | Bayt4 |Bayt5 Bayt6 |Bayt7
21C 31 01 27 69 00 00 2E EO

Parametre tablosuna gore: Boyut indeksi = 22; Birim = Amper; Donlsim hesabi in-
deksi = -3

Sayisal deger: 2EEQ,., = 12000
Yani yiik akimi 12000 mA = 12000 A x 0.001 = 12 A'dir.
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7.6 Sistem yolu uzerinden kontrol

7.61 islem verileri mesajlar lizerinden kontrol

Cihazin islem verileri mesajlari zerinden kontrol edilmesi gerektiginde, asagidaki
ayarlari yapin:

Parametre Ayar
Kontrol sinyali kaynagi SBus 1 veya SBus 2
istenen deger kaynagi SBus 1 veya SBus 2

Buna ek olarak ilgili SBus zamanasimi sliresi ve SBus zamanagimi yaniti parametre-
lerini ayarlayin.

Ornek

SBus adresi 3 olan bir cihaz bir PLC (SBus master) yardimiyla ¢evrimsel olarak kont-
rol ediliyor. islem gikig verileri (PO) her 10 ms'de bir génderiliyor.

Tanimlayici (ID):

islem gikis verileri mesajlari (PO)

8 x SBus adresi + 3 =8 x 3 + 3 =27, = 1B,
PO1, kontrol kelimesi 1:

Bit0 = 1: /Cikis kati blokaji

Boylece: PO1 = 01,

Cikis katini etkinlestirmek icin ek olarak "/Cikis kati blokaji" olan tum dijital girigleri "1"
konumuna getirin.

PO2, istenen deger:
istenen deger: % 100, boylece PO2 = 10000 = 2710,,,
Yani SBus master sunu génderiyor:

ID Bayt 0 Bayt 1 Bayt 2 Bayt 3 Bayt 4 Bayt 5
1B 00 01 27 10 00 00
PO1 PO2 PO3
Cihaz, islem cikis verileri mesajina yanit olarak islem giris verileri mesajini (PE) gon-
derir:
ID Bayt 0 Bayt 1 Bayt 2 Bayt 3 Bayt 4 Bayt 5
1C 04 03 FF 0A 01 75

PI1 PI2 PI3

PI1 (BaytO, Bayt1) — Durum kelimesi:

« Bayt 0 durum, 04: Cikis kati etkin

+ Bayt 1 temel durum blogu, Bit0 = 1: Cikis kati etkin, Bit 1 = 1: Calismaya hazir
PI2 (Bayt2, Bayt3): Maksimum sicaklk, 09A1,, = 2465,,, — 24.65 °C

P13 (Bayt4, Bayt5): Etkin gug, 0216, = 5344, — 534 W

7.6.2 Parametre mesajlari tizerinden kontrol

Cihazi parametre mesajlari tizerinden kontrol edebilirsiniz. islem verileri mesajlarinin
tersine parametre mesajlari gevrimsiz olarak da génderilebilir.
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Sistem yolu lGizerinden kontrol

Bu amagla 6nce asagdidaki parametre ayarini yapin:

Parametre Ayar
Kontrol sinyali kaynagi Parametre kontrol kelimesi
istenen deger kaynagi istenen parametre degeri

Parametre kontrol kelimesi
Cihaz, SBus adresi 3 ile bir PLC yardimiyla kontrol edilir.
Tanimlayici (ID):
8 x SBus adresi + 512+ 3 =8 x 3 + 512 + 3 =539 = 21B,,
Yonetim bayti:
Ugucu (volatile) Write parametresi, 4 bayt: 33,
indeks:

Parametre kontrol kelimesi, 8785 (Index-Low (indeks dislk) = 51,.,, Index-High (in-
deks yiksek) = 22,,), Sub-Index (alt indeks): 0

ID Bayt0 (Bayt1 |Bayt2 Bayt3 Bayt4 [Bayt5 Bayt6 |Bayt7
21B 33 00 22 51 00 00 00 00

istenen parametre degeri

Cihazda % 100 istenen deger belirlenir (100.000,., = 0186A0,,,).
Tanimlayici (ID):

8 x SBus adresi + 512 +3 =8 x 3 + 512 + 3 = 539 = 21B, .,
Yonetim bayti:

Ugucu Write parametresi, 4 bayt: 33,

indeks:

istenen parametre degeri, 10237, (Index-Low (indeks diisiik) = FD,.,, Index-High (in-
deks ylksek) = 27,.,), Sub-Index (alt indeks) 10

ID Bayt0 (Bayt1 |Bayt2 Bayt3 Bayt4 [Bayt5 Bayt6 |Bayt7
21B 33 0A 27 FD 00 01 86 A0
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Devreye alma
Kompanzasyon

Kompanzasyon

iz kompanzasyonu/Hassas kompanzasyon

Kosul

Kablo uzunlugu arttikga, hat iletkeninin endiktansi da artar. Bu indiktif reaktans, kom-
panzasyon kapasitesi seri baglanarak kompanse edilmelidir. Sistemler uzun hat ilet-
kenleriyle projelendirilirken bu is i¢in daha yol tasariminda sabit (dedismez) kapasitans
degerleri (iz kompanzasyonu) 6ngdrulmektedir. Ek olarak devreye alirken kompanzas-
yon kutusu TCS31A ile hassas kompanzasyon gergeklestiriimelidir. Boylece tesiste
mumkun olan en iyi rezonans araligina ulasihr.

Kompanzasyon igin MOVITOOLS® MotionStudio yazilimi gerekmektedir.

Kompanzasyonun basarili olmasi igin, etkinlestirilen ¢ikis katinda istenen deger degis-
tirilmelidir. Bu islem istenen deger girisi Uzerinden veya manduel igletme yardimiyla
MOVITOOLS® MotionStudio yaziliminda uygulanabilir.

Cihaz herhangi etkin gug¢ aktariminda bir kompanzasyona olanak tanimaktadir.

Yapilmasi gerekenler

Devreye almanin basaril olabilmesi icin, asagidaki islemler yapiimaldir:

1. MOVITOOLS® MotionStudio yazilimiyla merkez digi besleme TES31A igin baglanti
olusturun.

2. Parametre agaci gérinimuinde "Display values" (Gosterge degerleri) altinda "Pro-
cess values" (Proses degerlerini) segin.

3. "Process values" penceresinde gosterilen degerleri kontrol edin.
+ Hata durumu = hata yok

*+ Cikisakim=0.0 A

+ Etkin istenen deger = % 0

4. Parametre agaci goriiniminde "Compensation" (Kompanzasyon) penceresini se-
cGin.

Tree. 2| |RE Process values (=13
423 Display val
o éﬁ;vmvd;:x Fault Description
B Process values Fault code [Fehler "Leistungsteil” / Phasenwinkel auBerhalb des
Min./max. values Toleranzbandes
Suberror code 29 |
{E) Faut memory 0
1= Fauk memory -1 Output stage
5] Faut memoryt:2 Modulation
{Z) Bnary temninal status
S Saitos Activefrequency [He]
/23 Setpoints/modulation Setpoint
& stoet scien pr—
S Focdsctoarts ive setpoint [%]
£ foer O
428 Unitfunctions ProcesE VAl
B g R ine (o —
= Setup
{E) Process data description Output voltage ™
{E) Eror responses
{5 Serialcommurication SBus 1 Output current W
£5) Sesial commuic: ation SBus 2 Load voliage M
{E) Teminal functions
5] Fon ot bt W
{E) Synchronization DC link voltage ™
{E) Technology
5 Harwalmode e Wt ]
B Corprn s o ] —
Heat sink temperature of output stage [*C]
Sausuerd[ Gemmll 123456789 10111213115
e 25 000000000000000

9007222992057483
5. Cikis katini etkinlestirin.

7
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7 Devreye alma

Kompanzasyon

6. Istenen degeri gikis akiminin nominal degerini (1) asmadan kademeli olarak %
10 kademesinden % 100’e artirin.

7. listenen degeri ¢ikis nominal akimini (l,y) asmadan % 100 olarak ayarlayamama-
niz halinde: Kompanzasyonu % 100'den daha disik bir istenen degerde uygula-

yin.

8. Kompanzasyonu "Compensation deviation" (Normlastiriimis kompanzasyon apma-
s1) penceresindeki ibreyle degerlendirin. -1 ila 1 arasindaki yesil aralikta nominal
glic aktarimi mimkinddr. 0’a yakin degerler verime ve asiri yliklenme kapasitesi-
ne olumlu etki eder.

9. Gdsterilen kompanzasyon degeri yesil alanin disindaysa kompanzasyon kutusu
TCS31A baglantisina uyarlanmalidir. Aksi halde merkez disi besleme TES31A,
nominal gugten daha az gti¢ kullanima sunar.

Kompanzasyonun ayarlanmasi
Asagidaki maddelerden biri s6z konusuysa kompanzasyon ayarlanmalidir:
+ Ibre yesil alanin diginda.
+ Cihazda "devreleme agisi tolerans alaninin disinda" 196.29 hatasi gosterilir.
Bunun i¢in kompanzasyon kutusu TCS31A’daki baglanti uyarlanmalidir:
+ AX> 0: Empedans degeri AX artiriimaldir.
+ AX < 0: Empedans degeri AX azaltiimalidir.
Onerilen diizeltme empedansi AX "Correction" (Diizeltme) penceresinden okunabilir.

Kompanzasyon kutusu TCS31A’daki baglantiyi uyarlamadan énce yazilimda énerilen
kompanzasyon dizeltme enpedansinin yeterli olup olmadigi kontrol edilmelidir:

1. "Show prediction" (Duzenleme empedansi i¢in kompanzasyon degerini goster)
kontrol alanini etkinlegtirin ve giris alanina istenen dizenleme empedansini girin.

= ikinci ibre gosterilir. Bu ibre, bu diizeltme empedansiyla hangi kompanzasyon
degerine ulasildigini gdsterir.

+1336

(+0.494)

Compensaton devision 5X | <0793 (0] |2
| &2 Show preiction I 05| i 2|

9007222992064139

Yesil alandaki ikinci ibre -1 ila 1 araligindaysa kompanzasyon, kompanzasyon kutusu
TCS31A’da (hassas kompanzasyon) baglanti dizeltildikten sonra dogru ayarlanmistir.

Kompanzasyon kutusu TCS31A’ni baglanti segenekleri yesil alana ulagsmak icin yeterli
degilse fis kompanzasyonu uyarlanmalidir. Bunun igin yola ek kompanzasyon kutusu
TCS10B takin.

2. Cihazi elektrik sebekesinden ayirin.
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Kompanzasyon

3. A UYARI! Yiikli kondansatérler nedeniyle artik gerilim! Agir yaralanmalar. Muh-
temelen yukli kondansatoérler nedeniyle gerilim altindaki Griin pargalarina ve gig
baglantilarina dokunmayin. Kapatmadan énce minimum 10 dakika bekleyin.
Gerekirse iz kompanzasyonunu uyarlayin. Kompanzasyon kutusu TCS31A (has-
sas kompanzasyon) baglantisini degistirin. Hassas kompanzasyonun ayarlanmasi
icin bilgileri "Kompanzasyon kutusu TCS31A" isletme kilavuzunda bulabilirsiniz.

4. Kompanzasyonu tekrr kontrol edin, bkz. Bolim "Yapilmasi gerekenler" (— B 103).

5. Kompanzasyon tamamlandiktan sonra, istenen ayar noktasini segin.

isletme Kilavuzu — MOVITRANS® merkezi olmayan besleme TES31A | ()5
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Guvenliginiz igin

8

8.1

isletme

Guvenliginiz igin

A UYARI

Elektro manyetik alanlar vicudunda destek bulunun (6rn. kalp pili) kigilerin saghgi
Uzerinde tehlikelere neden olabilir.

Oliim veya agir yaralanmalar.
» Endiktif yikleme teknigi icin 1 m asgari mesafeye uyun.

* Bunu isletme glvenligi talimatnamesinde belgelendirin. Tesise yerel hukimlere
g6re uygun levhalar takin.

A UYARI

Bir ariza nedeninin giderilmesi veya bir reset sonrasinda tahrik tnitesinin kendiligin-
den tekrar galismasiyla yaralanma tehlikesi ve olasi maddi hasar vardir.

Olim, agir yaralanmalar ve maddi hasar.

» Tahrik edilen makine icin otomatik yeniden baslatmaya glvenlik nedeniyle izin
verilmiyorsa, arizayi gidermeden 6nce cihazi sebekeden ayirmaniz gerekir.

* Ayara bagh olarak resetleme sonrasinda tahrikin otomatik yeniden ¢alismaya
baslayabilecegdini dikkate alin.

A DIKKAT

Cihazin ve bagh opsiyonlarin, érn. fren direnclerinin sicak ylzeyleri nedeniyle yan-
ma tehlikesi vardir.

Yaralanmalar.

» Sicak ylzeyleri kapaklarla emniyet altina alin.

» Koruyucu donanimlari kurallara uygun olarak monte edin.
» Koruyucu donanimlari diizenli olarak kontrol edin.

» Calismaya baslamadan 6nce cihazin ve bagli opsiyonlarin sogumasini bekleyin.
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Durum ve hata mesajlari

8.2 Durum ve hata mesajlari

Asagdidaki sekilde cihazin kumanda ve gdsterge elemanlari gdsterilmektedir:

§ ©) )@

— 0] [he l:/'l:]\tr & 1=

(1] (2]

9007219918772747
1 LED V1
[2] LED V2
8.21 V1 durum LED'i
Durum lambasi LED V1 asagidaki isletim durumlarini gdsterir:
Durum LED’i Anlami Onlem
Kapali isletme yok * Sebeke gerilimini kontrol edin.

Sari yaniyor | Onay yok, cihaz isletime hazir | Onay icin baglantilarini kontrol edin,
Ozellikle suralarda:

»  X2337 — Pin 12'li Pin 11 kopri-
s mevcut

+ X5102_1 — Pin 4, +24V ile bag-
landi

*+ X5161 — Pin 4'li Pin 1 ve Pin
3'li Pin 2 kdpruleri mevcut

Yesil yanip Cihaz etkin (isletimde), hat -
sonuyor iletkeni akimla besleniyor

Kirmizi yandi- |Hata, gosterge LED V2 (ize- | Onlemler bkz. Hata listesi
ginda rinden yapilir

isletme Kilavuzu — MOVITRANS® merkezi olmayan besleme TES31A
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8.2.2 V2 durum LED'i
LED V2 durumu ariza veya hatalarda sunu goésterir:
Durum LED |Kod Alt kod | Anlami
Yesil sari ge- |7 30 "DC link" error
isli Glg denetimi
Yesil kirmizi |68 11 "Harici senkronizasyon" hatasi
gegisli Senkronizasyon kayboldu, senkronizasyon sin-
yali gecgersiz
Sari yaniyor |7 2 "DC link gerilimi" hatasi
U, distk gerilim
6 0 Error "Line phase failure"
50 8 "Donanim" hatasi
15VOK veya SNT sinyali hatali
Sari yanip s6- |46 0 Error "Timeout-SBUS #2"
niyor Sistem bus (CAN) 2’in zaman asimi
47 0 Error "Timeout-SBUS #1"
Sistem bus (CAN) 1’in zaman asimi
Sati-kirmizi 26 0 “Harici klemens” hatasi
gegcisli
Kirmizi yandi- |1 0 "Asiri akim“ hatasi
ginda
Kirmizi yanip |11 10 “Asiri sicaklik” hatasi
sénuyor
Kapali XX X + Sistemi baslangi¢ durumuna getirmede ge-
nel bir hata
» Gegici ariza
+ Cihaz arizali

Ayrintili bilgiler Hata listesi bélumuande verilmigtir.
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8.2.3 Hata listesi
"Yanit (P)" sutununda fabrika tarafindan ayarli hata yanitlari siralanmistir. "(P)" bilgisi,
yanitin "Hata yanitlan" penceresinde ayarlanabilecegdi anlamina gelir.
Kod |Anlami Yanit (P) |Alt |Anlami Muhtemel nedeni Onlem
kod
01 Asirtakim | Cikig kati |0 Yazilim akim | Cikista kisa devre » Kisa devreyi giderin
blokaji sinirinda ¢e- |, .. . . o
virme Yuk cikisi acik Hat iletkenini baglayin
Hata kompanzasyonu * Kompanzasyonu di-
zeltin
Cikis kati anizali + SEW-EURODRIVE'a
danisin.
01 Asirtakim | Cikis kati |5 Donanim Cikista kisa devre » Kisa devreyi giderin
blokaji akim sinirin- [,.. . . o
da cevirme Yuk cikisi acik Hat iletkenini baglayin
Hata kompanzasyonu » Kompanzasyonu di-
zeltin
Cikis kati arizali + SEW-EURODRIVE'a
danisin.
02 UCE denet- |Cikis kati |0 Cikis kati arizali + SEW-EURODRIVE'a
leme hatasi | blokaji danigin.
06 Sebekede |Sadece 0 Sebeke besleme kablo- |+ Sebeke besleme kab-
faz hatas1 | gosterge sunda faz hatasi losunu ve sigortayi
(P) kontrol edin
07 DC link ge- |Sadece 2 U, dusuk ge- | Sebeke gerilimi cok di- |+ Dogru sebeke gerilimi
rilimi gOsterge rilim suk baglayin
(P) Sebeke besleme kablo- |+ Sebeke besleme kab-
sundaki gerilim disimu losunu, gerilim dusu-
cok yuksek minin ¢ok dislik ola-
cagi sekilde uygula-
yin.
07 DC link Cikis ka- |30 Glgc denetimi |« Parametrelenen mini- |+ Esik parametrelemesi-
demesi mum gug¢ 6zelliklerine ni kontrol edin
blokaiji ulagilamadi
*  0W — Denetim ka-
pali
11 Asirni sicak- |Cikis ka- |10 Cihazda asiri termik ylik- |+ Yeterli oranda sogut-
Ik demesi lenme var ma saglayin
blokaji + Fan kontrol sistemini
kontrol edin
+ zin verilen ortam si-
cakligini dikkate alin
26 Harici kle- |[Cikiska- |0 ilgili giris izerinden harici |+  Harici hatayi giderin
mens demesi hata sinyali alindi - iigili DI'in "1" olarak
blokaji ayarlanmasini sadla-

(P)

yin.

8
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Kod |Anlami Yanit (P) |Alt |Anlami Muhtemel nedeni Onlem
kod
46 SBus #2 Cikiska- |0 Sistem bus 1 | Sistem bus 2 izerinden | Sistem baglantisini kont-
zaman agl- |demesi timeout iletisimde hata rol edin
mi blokaji CAN2
(P)
47 SBus #1 Cikiska- |0 Sistem bus 1 | Sistem bus 1 izerinden | Sistem baglantisini kont-
zaman agl- |demesi timeout iletisimde hata rol edin
mi blokaiji CAN1
(P)
50 Donanim Cikis kati |8 "15VOK" ve- |Gegici ariza Hata reseti uygulayin
blokaj va S S| Anahtarlamal giig kay- SEW-EURODRIVE'a
y nagi arizali danigin.
68 Harici senk- | Cikis ka- |11 Senkronizas- | Senkronizasyon sinyalin Senkronizasyon bag-
ronizasyon |demesi yon kaybol- |aktariminda hata lantisini kontrol edin
blokaji du, senkroni- Master/Slave ayarlari-
(P) Zasyon sin- ni kontrol edin
yali gecersiz
196 |Gug boli- | Cikis kati |26 Frekans ¢e- | Senkronizasyon igleti- Senkronizasyonun
mu blokaiji virici UZOFL | minde rejeneratif guic kablolamasini kontrol
sinyali besleme edin
Donanim ha- Senkronizasyonun faz
tasi agisini kontrol edin
196 |Gug boli- | Cikis kati |28 Gyratorun Hata kompanzasyonu Kompanzasyonu di-
mu blokaji asiri gerilimi zeltin
196 |Gug boli- |Cikis kati |29 Anahtarlama | Hata kompanzasyonu Kompanzasyonu dui-
mu blokaiji acisi tole- zeltin
rans bandi
disinda

Burada siralanmayan hata kodlari gérintulendiginde SEW-EURODRIVE'a danisin.
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8.3 Hata reseti
Cihaz kapagindaki durum gostergesi, cihazin durumu hakkinda bilgi verir. Tekrarlayan
hatali galismalar durumunda SEW-EURODRIVE musteri servisiyle baglanti kurun.
Bir hatayi sifirlamak igin, asagidaki adimlardan birini uygulayin:
+ Sebeke beslemesini kapatin ve yeniden agin.

+ "I[Cikis kati blokaji" kontrol komutu Uzerinden "1" — "0" ile bir taraf degistirme ya-
pin. Bu yéntem, etkinlestirmenin geri alinmasiyla 6zdestir.

Taraf dedistirme asagidaki giris sinyallerinden birinde gergeklesebilir:
— Klemens DIOO
— Klemens DI01, klemens fonksiyonu DI01'de "/Cikis kati blokaji" segilmis ise.

— SBus 1/SBus 2 Uzerinden kontrol kelimesinde kontrol biti 0, eger kontrol sinyali
kaynagi uygun segilmigse.

+ Kontrol sinyali kaynagi uygun segildiginde, SBus 1/SBus 2 Uzerinden kontrol keli-
mesinde kontrol biti 6 Uzerinden "0" — "1" ile bir taraf degistirme yapin.

+ Otomatik reset, otomatik reset fonksiyonu acilmis ve otomatik reset sayaci > 0 ise.

+ Parametre (indeks 8617/0) ile Bit 0'da bir "1" géndererek maniiel bir reset uygula-
yin.
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9 Servis

9.1 Durum ve hata mesajlari

Durum LED’leri, durum veya hata mesajlarini yayar ve boylelikle cihazin anhk durumu-
nun belirlenmesini kolaylastirir.

Ayrintili bilgileri "Durum ve hata mesaijlari" (— & 107) bolimiinde bulabilirsiniz. A¢ikli-
ga kavusmasi gereken durumlar veya bilgi gereksinimi varsa, SEW-EURODRIVE'a
danigiimalidir.

9.2 Kontrol/Bakim

SEW-EURODRIVE firmasinin temassiz enerji aktarimina yonelik MOVITRANS?® siste-
mi aginmayan bir sistemdir. Asagidaki uyariyi dikkate alin.

UYARI

Kesinlikle cihazi agmayiniz. Cihazdaki onarimlari sadece SEW-EURODRIVE yapabi-
lir.

jde

Hasarlar veya yorulma belirtileri ortaya gikabilir. Asagidaki kontrolleri / bakim galisma-
larini uygulayin:

+ Bagdlanti kablosu:

Hasarlar veya yorulma belirtileri ortaya ¢iktiginda, hasarli kablolari degistirin.
+ Havalandirma kanali:

Yeterli bir sogutmayi saglamak igin, olugan tortulari temizleyin.
* Fanyapi grubu:

Fan yapi grubunun fonksiyonel olup olmadigini kontrol edin.

9.3 SEW-EURODRIVE elektronik servis

Bir hatay! gideremezseniz SEW-EURODRIVE servisine danisin. Adresler www.sew-
eurodrive.com sitesinde mevcuttur.

SEW-EURODRIVE servisi size daha verimli yardimci olabilmesi igin asagidakileri be-

lirtin:

» Etiketten cihaz tipi ile ilgili bilgiler (6rn. tip tanimi, seri numarasi, par¢ga numarasi,
artin anahtari, siparis numarasi)

» Kisa uygulama agiklamasi

* Durum gdstergesinin hata mesaj!

* Hatanin tard

* Cevresel kosullar

+ Hata 6ncesi olusan anormal durumlar
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9.4 Devre digi birakma
A UYARI

Kondansatorlerin tamamen bosalmamasi elektrik sokuna sebep olur.
Oluim veya agir yaralanmalar.

» Besleme geriliminin kesilmesinden sonra asagidaki minimum kapatma suresine
uyun: 10 dakika.

Cihazi devre disi birakmak icin, uygun énlemler alarak enerijisini kesin.

9.5 Depolama

Cihaz devre digi birakildiginda veya depolandiginda, asagidaki bilgileri dikkate aliniz:
+ Birlikte verilen koruyucu kapaklari baglantilara takin.

» Cihazi baglantisiz bir tarafa yerlestirin.

» Cihazin mekanik darbelere maruz kalmadigindan emin olun.

"Teknik Bilgiler" (— B 116) boliumindeki depolama sicaklid ile ilgili bilgileri dikkate
alin.

9.6 Uzun sireli depolama

Frekans ceviricilerde gerilim altinda olmadiklari zaman bir yagslanma etkisi gdsteren
elektrolit kapasitorler kullaniimaktadir. Cihaz uzun bir depolamadan sonra dogrudan
besleme gerilimine baglandiginda, bu etki kapasitérlerin hasar gérmesine yol acabilir.

Uzun sureli depolamada, cihazi her 2 yilda bir en az 5 dakika igin besleme gerilimine
baglayin. Aksi takdirde cihazin émru kisalir.

2 yilhk bakim ihmal edildiginde SEW-EURODRIVE besleme geriliminin maksimum ge-
rilime kadar yavasga ¢ikariimasini énerir. Bu islem igin, ¢ikis gerilimi asagidaki genel
bakisa gbre ayarlanmig olan bir ayar transformatéri kullanilabilir.

+ Kademe 1: AC 0 V ila AC 350 V birkag saniye igerisinde
+ Kademe 2: 15 dakika icin AC 350 V

+ Kademe 3: 15 dakika icin AC 420 V

+ Kademe 4: 1 saat icin AC 500 V
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9.7 Temizlik
Cihazi temiz bir bez ve elverigli deterjanla temizleyin. Temizlik sirasinda asagidaki bil-
giler dikkate alinmaldir:
» Cihazi enerjisiz duruma getirin.
» Cihazi yalnizca ¢6zicl icermeyen deterjanlarla temizleyin.
» Cihazi yuksek basingli bir temizleme cihaziyla temizlemeyin.
+ Cihazin IP koruma sinifini dikkate alin.

[4]

[1]

23378671755
[1] Havsa baslh vida M5 x 12
[2] Baglanti kablosu ve fig ile fan yapi grubu
[3] Fis M8
[4] M8 baglantisi
Uzun bir isletim siresinden sonra fanin bir temizligi veya degisimi zorunlu olabilir.
v/ So6kum sirasinda asagidaki islemleri yapin:
1. 4 tespit vidasini [1] s6kun.
2. Fan yapi grubunu [2] ¢ikartin.
3. Tirtilh kenari déndurerek fisi [3] baglantidan [4] ¢dzUn.

Montajda tersine sirada islem yapin. Fan yapi grubunun dodru montaj konumunda ol-
masina dikkat edin. Gereken sikma momenti 3.3 Nm'dir.

Kullanim mahallindeki kosullara gére temizlik araliklarini belirleyin.
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9.8

Atiga ayirma

Urd
rin.
rulu

Servis
Atiga ayirma

nd ve tim pargalarini cinslerine gore ayiklayarak ulusal talimatlara gére atiga ayi-
EgJer mevcutsa, Urini bir geri donlislim prosesine aktarin veya uzman bir atik ku-
suna bagvurun. MUmkun oldugunda, uriinu asagidaki kategorilere ayirin:

Demir, celik veya dokme demir
Paslanmaz celik

Miknatislar

Aliminyum

Bakir

Elektronik bilesenler

Plastikler

Asagidaki malzemeler saghginiz ve cevre icin bir tehlike olusturmaktadir. Bu malze-

mel

WE

erin ayri olarak toplanip atiga ayrilmasi gerektigini dikkate alin.
Yag ve gres

Eski yag ve eski gresi cinslerine gore toplayin. Eski yagin ¢oézicdilerle karismama-
sina dikkate edin. Eski yag ve eski gresi profesyonelce atiga ayirin.

Ekranlar
Kondansatorler

EE Yonetmeligi 2012/19/AB geregince atik bertarafi

Bu Uriin ve aksesuarlari, WEEE Yo6netmeliginin Ulkeye 6zgi uygulamalarinin gegerlilik
alanina tabi olabilmektedir. Motoru ve aksesuarini tlkenizin ulusal talimatlarina uygun

sek

ilde bertaraf edin.

Ayrintili bilgi almak i¢in, SEW-EURODRIVE firmasinin yetkili bir temsilciligi veya yetkili
bir SEW-EURODRIVE bayisi ile gorugun.
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1 Teknik Bilgiler
isletme gerilimli uygulama AC 400/500 V

10 Teknik Bilgiler

10.1 isletme gerilimli uygulama AC 400/500 V

Asagidaki tabloda yer alan veriler, gl¢ ve tipten bagimsiz olarak tim cihazlar igin ge-
cerlidir.

Genel teknik bilgiler

Depolama sicakligi o -25—-+470 °C

Koruma sinifi IP54

Montaj yuksekligi h 1000 m — 2000 m’de NHN Uzerinden |, di-
sumu: her 100 m icin % 1

10.1.1 3.2 kW cihazlar

Temel o6zellikler

Ortam sicakligi Ay -5-+45°C

Kitle 10.7 kg

Boyutlar GxY xD 300 mm x 300 mm x 150 mm

Girig

Sebeke bagdlantisi AC 3~

Besleme gerilimi Usebeke 3xAC380V-500V % 10

Sebeke frekansi Tsebeke 50Hz-60Hz +% 5

Anma sebeke akimi Isebeke AC55A

Cikis

Anma cikis glcu Px 3200 W

Nominal ¢ikis gerilimi Uan AC 340V

Anma cikis akimi Ian AC109A

Kapatma akimi | Amax AC 145A

Asiri yiklenme davranisi Kapatma akim sinirina ulagsmada ve asiri sicaklikta
cikis katini ayirma

Sistem frekansi B

Cikis TES31A030-EF3-5B3-B

Cikis frekansi fa 50 kHz
Yuk akimi I AC 30 A
Anma yUk gerilimi U AC 160 V
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8 kW cihazlar

Teknik Bilgiler
isletme gerilimli uygulama AC 400/500 V

Temel ozellikler

Ortam sicakligi Ay -25-+40 °C

Kutle 12.4 kg
BoyutGxY xD 355 mm x 300 mm x 150 mm
Giris

Sebeke bagdlantisi AC 3~

Besleme gerilimi Usebeke 3 xAC 380V -500V 10 %
Sebeke frekansi Tsebeke 50 Hz - 60 Hz 5 %
Anma sebeke akimi Isebeke AC 128 A

Cikis

Anma ¢ikis glcu Px 8000 W

Nominal ¢ikis gerilimi Uan AC 400 V

Anma cikis akimi Ian AC 20.7 A
Kapatma akimi | Amaks AC 30.8 A

Asiri yuk davranisi

Kapatma akimi sinirina ulagildiginda ve asir sicak-
liklarda ¢ikis katinin kapatilmasi

Sistem frekansi A

Cikis TES31A080-EF3-5B3-A

Cikis frekansi fa 25 kHz
Yuk akimi I AC30A
Yik nominal gerilimi Uin AC 423V

Cikis TES31A080-EF4-5B3-A

Cikis frekansi fa 25 kHz
YUk akimi I AC425A
Yuk nominal gerilimi Uy AC 397V

Cikis TES31A080-EF6-5B3-A

Cikis frekansi fa 25 kHz
Yuk akimi I AC 60 A
Yuk nominal gerilimi U AC 212V

Gikis TES31A080-EF8-5B3-A

Cikis frekansi fy 25 kHz
Yik akimi I AC 85 A
Yuk nominal gerilimi U AC 199V

isletme Kilavuzu — MOVITRANS® merkezi olmayan besleme TES31A
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10

10.1.3

Teknik Bilgiler

isletme gerilimli uygulama AC 400/500 V

Sistem frekansi B

Cikis TES31A080-EF3-5B3-B

Cikis frekansi fa 50 kHz
Yuk akimi I AC30A
Yuk nominal gerilimi ULy AC 423V

Gikis TES31A080-EF6-5B3-B

14 kW cihazlar

Cikis frekansi fa 50 kHz

Yuk akimi I AC 60 A

Yuk nominal gerilimi U AC 212V

Temel 6zellikler

Ortam sicakligi Ky -25-+40 °C

Kitle 12.4 kg
BoyutGxY xD 355 mm x 300 mm x 150 mm
Giris

Sebeke baglantisi AC 3~

Besleme gerilimi Usebeke 3xAC380V-500V +10 %
Sebeke frekansi Tsebeke 50 Hz - 60 Hz +5 %
Anma sebeke akimi Isebeke AC225A

Cikis

Anma ¢ikis glict Py 14000 W

Nominal ¢ikis gerilimi U AC 400 V

Anma cikis akimi Ian AC 378 A
Kapatma akimi | Amaks AC539A

Asir1 yUk davranigi

Kapatma akimi sinirina ulagildiginda ve agir sicak-
liklarda ¢ikis katinin kapatilmasi

Sistem frekansi B

Cikis TES31A140-EF3-5B3-B

Cikis frekansi fa 50 kHz
Yuk akimi I AC30A
Yuk nominal gerilimi U AC 535V

Cikis TES31A140-EF6-5B3-B

Cikis frekansi fy 50 kHz
Yuk akimi I AC 60 A
Yuk nominal gerilimi Ui AC 267 V
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16 kW cihaz

Teknik Bilgiler
isletme gerilimli uygulama AC 400/500 V

Temel ozellikler

Ortam sicakligi Ay -25-+40 °C

Kutle 12.4 kg
BoyutGxY xD 355 mm x 300 mm x 150 mm
Giris

Sebeke bagdlantisi AC 3~

Besleme gerilimi Usebeke 3 xAC 380V -500V %10
Sebeke frekansi Tsebeke 50 Hz %10

Anma sebeke akimi Isebeke AC 251 A

Cikis

Anma ¢ikis glcu Px 16 kW

Nominal ¢ikis gerilimi Uan AC 400 V

Anma ¢ikis akimi Ian AC42 A

Kapatma akimi | Amaks AC61.6 A

Asiri yuk davranisi

Kapatma akimi sinirina ulagildiginda ve asir sicak-
liklarda ¢ikis katinin kapatilmasi

Sistem frekansi A

Cikis TES31A160-EF3-5B3-A

Cikis frekansi fa 25 kHz
Yuk akimi I AC30A
Yik nominal gerilimi Uin AC 592V

Cikis TES31A160-EF4-5B3-A

Cikis frekansi fa 25 kHz
YUk akimi I AC425A
Yuk nominal gerilimi Uy AC 481V

Cikis TES31A160-EF6-5B3-A

Cikis frekansi fa 25 kHz
Yuk akimi I AC 60 A
Yuk nominal gerilimi U AC 296 V

Gikis TES31A160-EF8-5B3-A

Cikis frekansi fy 25 kHz
Yik akimi I AC 85 A
Yuk nominal gerilimi U AC 240V
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1 Teknik Bilgiler
isletme gerilimli uygulama AC 400/500 V

Sistem frekansi E

Cikis TES31A160-EF7-5B3-E

Cikis frekansi fa 20 kHz
Yik akimi I AC75A
Yuk nominal gerilimi ULy AC 257V

10.1.5 Genel elektronik verileri

Asagidaki tabloda yer alan veriler, gu¢ ve tipten bagimsiz olarak tim cihazlar igin ge-

cerlidir.

Elektronik verileri

DC 24 V cikiglari

Imaks

DC 800 mA

Dijital ¢ikiglar

Dikkat! Harici gerilim uygulanmaz.

EN 61131-2 geregince PLC uyumlu, yanit
suresi: 2 ms

lhaks = 50 mA (kisa devre korumali)

Dijital girigler

EN 61131-2 geregince PLC uyumiu

Opto coupler Gizerinden kuru, R; = 3 kQ, I¢ =
10 mA

120  isletme Kilavuzu — MOVITRANS® merkezi olmayan besleme TES31A

29169623/TR — 12/2019



29169623/TR — 12/2019

Teknik Bilgiler 1 0
Boyut resimleri

10.2 Boyut resimleri

10.21 3.2kW
Boyut resmi mekanik dlguleri mm birimiyle gdstermektedir.
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1 0 Teknik Bilgiler
Boyut resimleri

10.2.2 8 kW, 14 kW, 16 kW

Boyut resmi mekanik dlguleri mm birimiyle gdstermektedir.
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Ek 1 1
indekslere goére parametreler

11 Ek
11.1  indekslere gore parametreler
indeks: 16 bit indeks, parametrelerin arabirimler (izerinden adreslenmesi igin
Parametre: Parametre adi
Birim: Kisal. = Olgim biriminin kisaltmasi
Boy.: = Boyut indeksi
Don.: = Dénisim indeksi, temel birime dénlisiim hesabi igin
Erisim: RO = Read only, E = yazarken c¢ikis kati blokaji etkin olmali, RW = Read/Wri-
te, N = yeniden baslatirken EEPROM degeri RAM'e yazilir
Varsayilan: Fabrika ayari
indeks Parametre Bi- |Boy. |Don. Erisim Varsa- |Not
Dec |Hex |Alt rim yilan
8301 |206D |0 Cihaz tipi 0 0 RO 0 822E0228,,
8304 2070 |0 istenen deger agiklama- 0 0 RO 9 9 = Kontrol kelimesi 1
si PO1
8305 |2071 |0 istenen deger aciklama- 0 0 RO 2 23 = istenen deger
si PO2
8306 2072 |0 istenen deger agiklama- 0 0 RO 0 0 = Islevsiz
sI PO3
8307 |2073 |0 Gergek deger agiklama- 0 0 RO 6 6 = Durum kelimesi 1
si PI1
8308 |2074 |0 Gergek deger agiklama- 0 0 RO 12 12 = Sicaklik
si P12
8309 |2075 |0 Gergek deger agiklama- 0 0 RO 13 23 = Glg
si PI3
8310 2076 |0 Durum kelimesi 1 0 0 RO 0 bkz. Durum kelimesi
aciklamasi (— B 63)
8325 (2085 |0 DC link gerilimi mV |21 -3 RO 0
8326 (2086 |0 Cikis akimi mA |22 |-3 RO 0
8328 2088 |0 Calisma saatleri dak |4 60 |N/RO |0
8329 2089 |0 Etkinlestirme saatleri dak |4 60 |N/RO |0
8330 |208A |0 Kilowatt saat 10° |8 5 N/RO |0
Ws
8334 |208E |0 Ana cihaz dijital girigle- 0 0 RO 0
rin durumu
8335 |208F |0 Dijital giris DI01 0 0 N/E/ |0 0 = iglevsiz
RW 6 = Sabit istenen deger
degistirmesi
11 = Harici hata
42 = Cikis kati blokajl,
0 etkin
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Ek

11

indekslere gore parametreler

indeks

Dec

Hex

Alt

Parametre

Bi-
rim

Boy.

Don.

Erisim

Varsa-
yilan

Not

8349

209D

Ana cihaz dijital ¢ikigla-
rin durumu

RO

8350

209E

Dijital ¢cikis DO01

N/E/
RW

0 = islevsiz
1 = Aniza, 0 etkin

2 = Isletmeye hazir

8461

210D

istenen deger kaynagi

N/RW

21

15 = istenen parametre
degeri

16 = SBus 1
20 =SBus 2

21 = Sabit istenen de-
gerler

30 = Teknoloji

8462

210E

Kontrol sinyali kaynagi

N/E/
RW

0 = Klemensler
3 =SBus 1
5=SBus 2

6 = Parametre kontrol
kelimesi

8594

2192

Fabrika ayari

N/E/
RW

0 = Hayir
1 = Standart

3 = Baslangi¢ durumu-
na getirme

8596

2194

Gegmisi sil

N/RW

0 = Aksiyon yok
1 = Hata bellegi
2 = kWh sayaci
3 = Calisma saatleri

100 = Min/maks deger-
ler

8600

2198

CAN1 adresi

N/RW

0-127, Adim 1

8601

2199

CAN1 Grup adresi

N/RW

0-63, Adim 1

8602

219A

CAN1 Zamanasimi si-
resi

ms

N/RW

1000

0 -650000, Adim 10

8603

219B

CAN1 Baud hizi

N/RW

0=125
1=250
2=500
3 =1000

8617

21A9

Manduel reset

RW

0 = Hayir
1 = Evet

8618

21AA

Otomatik reset etkin

N/RW

0 = Kapali
1=Acik
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Ek

indekslere goére parametreler

indeks Parametre Bi- |Boy. |Don. | Erisim Varsa- | Not
Dec |Hex |Alt R D)
8619 |21AB |0 Otomatik reset siresi ms |4 -3 N/RW |50 50 — 30000, Adim 1
8622 |21AE |0 islem verilerini etkinles- 0 N/RW |1 0 = Hayir
tirme 1 = Evet
8723 2213 |0 Cikis gerilimi mV |21 -3 RO 0
8785 |2251 Parametre kontrol keli- 0 0 RwW bkz. kontrol kelimesi 1
mesi (— B 67)
BitO ve Bit1 anahtar ko-
numlarina "&" ile bagli-
dir
(INPUTO/INPUT1)
8814 |226E |0 Sabit istenen deger I01 |m% (24 |-3 N/RW |0 0 — Maks x 1000,
8815 |226F |0 | Sabitistenen deger 110 |m% |24 |-3 |N/RW |50000 |Ad'm 1000
8816 |2270 |0 Sabit istenen deger 111 |m% (24 |-3 N/RW | 100000
8843 |228B |0 Dijital ¢cikis DO0O0 0 0 N/E/ |2 0 = islevsiz
RW 1 = Anza, 0 etkin
2 = Isletmeye hazir
8932 |22E4 CAN2 adresi N/RW |0 0-127, Adim 1
8933 |22E5 CAN2 Grup adresi 0 N/RW |0 0-63, Adm 1
8934 |22E6 CAN2 zamanasimi si- |ms -3 N/RW {1000 |0 -650000, Adim 10
resi
8936 |22E8 |0 CAN2 zamanasimi ya- 0 0 N/E/ |4 0 = Yanit yok
niti RW 1 = Sadece gosterge
4 = Cikis kati blokaiji
8939 |22EB |0 CAN2 Baud hizi 0 0 N/E/ |2 0=125
RW 1= 250
2 =500
3=1000
8961 2301 |0 Fan kontroli 0 0 N/E/ |2 0 = Kapali
RW 1= Acik
2 = Otomatik
8973 |230D |0 Minimum c¢ikis gerilimi  |mV |21 -3 RO 0
8974 |230E |0 Maksimum c¢ikis gerilimi |mV |21 -3 RO 0
8975 |230F |0 Minimum c¢ikis akimi mA |22 |-3 RO 0
8976 |2310 |0 Maksimum ¢ikis akimi |mA |22 |-3 RO 0
8977 2311 |0 Minimum gercek akim |mA |22 |-3 RO 0
8978 2312 |0 Maksimum gercek akim |mA |22 |-3 RO 0
8985 2319 |0 Minimum DC link gerili- |mV |21 -3 RO 0
mi

11
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11

indekslere gore parametreler

indeks Parametre Bi- |Boy. |Don. | Erisim Varsa- | Not
Dec |Hex |Alt rim D)
8986 |231A |0 Maksimum DC link geri- ' mV |21 -3 RO 0
limi
9617 (2591 [13 |Yapilandirma veri seti 0 0 RO 0
parga numarasi
9617 [2591 [14 |Yapilandirma veri seti 0 0 RO 0
durumu
9617 2591 |15 |Yapilandirma veri seti 0 0 RO 0
versiyonu
9701 |25E5 |1 Cihaz tanimlama dizisi 0 0 RO 0 '"TES3'
(0-3)
9701 |25E5 |2 Cihaz tanimlama dizisi 0 0 RO 0 "1A03'
(4-7)
9701 |25E5 |3 Cihaz tanimlama dizisi 0 0 RO 0 '0-EF'
8-11)
9701 |25E5 |4 Cihaz tanimlama dizisi 0 0 RO 0 '3-5B'
(12 -15)
9701 |25E5 |5 Cihaz tanimlama dizisi 0 0 RO 0 '3-B'
(16 —19)
9701 |25E5 |10 |Cihaz ailesi RO 14 14 = Movitrans
9701 |25E5 |11 Tip tanimi RO
9701 |25E5 |12 |Cihazin gucu w RO 3200
9701 |25E5 [13 | Gerilim aralig mV |21 -3 RO 500000
9701 |25E5 |30 |Bellenim parga numara- 0 0 RO 0 18264441
si (ana cihaz)
9701 |25E5 |31 Bellenim durumu (ana 0 0 RO 0 51
cihaz)
9701 |25E5 |32 |Bellenim surim numa- 0 0 RO 0
rasi
9702 |25E6 |5 Hata kodu 0 0 RO 0 bkz. Hata listesi
(— B 109)
9729 2601 |4 "Sebekede faz hatasi" 0 0 N/E/ |1 0 = Yanit yok
hata yaniti RW 1 = Sadece gdsterge
4 = Cikis katini bloke
etme
9729 |2601 |16 |"Harici hata" hata yaniti 0 0 N/E/ |4 0 = Yanit yok
RW 1 = Sadece gosterge
4 = Cikis katini bloke
etme
9729 2601 |25 |"Anahtarlama agis! tole- 0 0 N/E/ |1 0 = Yanit yok
rans bandi diginda" ha- RW 1 = Sadece gésterge
ta yaniti
9793 |2641 |1 Cikis frekansi Hz 28 |0 RO 50000
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Ek

indekslere goére parametreler

indeks Parametre Bi- |Boy. |Don. | Erisim Varsa- | Not
Dec |Hex |Alt R D)
9823 |265F |1 imza 0 0 0 N/RW |0
9823 |265F |2 imza 1 0 0 N/RW |0
9823 |265F |3 imza 2 0 0 N/RW |0
9823 |265F |4 imza 3 0 0 N/RW |0
9823 |265F |5 imza 4 0 0 N/RW |0
100712757 |1 Alt hata kodu 0 0 RO 0 bkz. Hata listesi
(— B109)
10089 | 2769 |1 Yik akimi mA |22 |-3 RO 0
10232 |27F8 |21 Rampa siresi ms -3 RO 0
10232 |27F8 |27 |Rampa suresi TOO ms -3 N/E/ 500 0 -10000, Adim 1
RwW
10232 |27F8 |28 |Rampa siresi TO1 ms |4 -3 N/E/ |500
RwW
10232 |27F8 |29 |Rampa siresi T10 ms |4 -3 N/E/ | 500
RwW
10232 |27F8 |30 |Rampa siresi T11 ms |4 -3 N/E/ |500
RW
10233 |27F9 |1 Frekans modu 0 0 N/E/ |10 9 = fa - df
RW 10="fa
11 =fa + df
10233 |27F9 |2 Soénumleme 0 0 N/E/ |0 0 = Kapali
RW 1= Acik
10235 | 27FB |1 "U, disuk gerilim" hata 0 0 N/E/ |1 0 = Yanit yok
yanit RW 1 = Sadece gosterge
4 = Cikis katini bloke
etme
10236 | 27FC |1 Reset sayaci 0 0 RO 0 0-3
0: reset iglevi kapali ise
10237 |27FD |10 |istenen parametre de- |m% (24 |-3 RwW 0 0 — Maks x 1000,
geri Adim 1000
102442804 |1 "Sync zamanasimi" ha- 0 0 N/E/ |0 0 = Yanit yok
ta yanit RW 1 = Sadece gosterge
2 = Cikis katini bloke
etme
10411 | 28AB |1 Calisma saatleri dak |4 60 |RO 0
10420 28B4 |1 Sabit istenen deger I00 Mm% |24 |-3 N/RW |100000 | 0 — Maks x 1000,
Adim 1000
10422 | 28B6 |1 Senkron. faz agisi m° |12 |-3 N/RW |0 0 — 360000, Adim 1000
10467 |28E3 |42 | Etkin glg W |9 0 RO

isletme Kilavuzu — MOVITRANS® merkezi olmayan besleme TES31A 1 27/




1 1 Ek
indekslere gore parametreler

indeks Parametre Bi- |Boy. |Don. | Erisim Varsa- | Not

Dec |Hex |Alt R D)

105162914 |1 SBus 1 zamanasimi ya- 0 0 N/E/ |4 0 = Yanit yok
nit RW 1 = Sadece g0sterge

4 = Cikis kati blokaiji

Hata bellegi t-0

indeks Parametre Bi- |Boy. |Don. | Erisim Varsa- | Not

Dec |Hex |Alt rim yilan

105312923 |1 Hata kodu t-0 0 RO 0

105312923 |2 Alt hata kodu t-0 0 RO 0

105312923 |3 Gelistirici kodu t-0 0 RO 0

105312923 |4 Calisma saatleri t-0 dak |4 60 |RO 0

105312923 |5 Etkinlestirme saatleri t-0 |dak |4 60 |RO 0

10531|2923 |6 Dahili galigma saatleri |dak |4 60 |RO 0
t-0

105312923 Cihaz durumu t-0 RO 0

105312923 |8 Dijital girigler t-0 0 RO

105312923 |17 |Cikis kati sogutma pla- 'm°C |17 |-3 RO 0
kasi sicakhgi t-0

105312923 |23 |istenen deger t-0 m% |24 |-3 RO 0

105312923 |24 |Rampa suresi t-0 ms |4 -3 RO 0

10531|2923 |25 |Cikis akimi t-0 mA |22 |-3 RO 0

105312923 |26 |DC link gerilimi t-0 mV |21 -3 RO 0

105312923 |27 |DC link akimi t-0 mA |22 |-3 RO 0

105312923 (28 | Cikis gerilimi t-0 mV |21 -3 RO 0

105312923 |30 |Yuk akimi t-0 mA |22 |-3 RO 0

105312923 |31 PWM periyodu t-0 ns |4 -9 RO 0

105312923 |34 |Calisma seklit-0 0 RO 0 bkz. 10538/100

105312923 |35 | Yik gerilimi t-0 mV |21 -3 RO 0
Hata bellegi t-1

indeks Parametre Bi- |Boy. |Don. |Erisim |Varsa- |Not

Dec |Hex |Alt rim yilan

105322924 |1 Hata kodu t-1 0 0 RO 0

105322924 |2 Alt hata kodu t-1 0 RO 0

105322924 |3 Gelistirici kodu t-1 0 0 RO 0

10532|2924 |4 Calisma saatleri t-1 dak |4 60 |RO 0

1053212924 |5 Etkinlestirme saatleri t-1 |dak |4 60 RO 0
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Ek

indekslere goére parametreler

indeks Parametre Bi- |Boy. |Don. | Erisim Varsa- | Not
Dec |Hex |Alt R D)
1053212924 |6 Dahili galisma saatleri |dak |4 60 RO 0
t-1
10532 | 2924 Cihazin durumu t-1 RO
10532 | 2924 Dijital girigler t-1 RO
105322924 |17 |Cikis kati sogutma pla- 'm°C |17 |-3 RO 0
kasi sicakligi t-1
105322924 |23 |istenen deger t-1 m% |24 |-3 RO 0
105322924 |24 |Rampa suresi t-1 ms |4 -3 RO 0
105322924 |25 | Cikis akimi t-1 mA |22 |-3 RO 0
105322924 |26 |DC link gerilimi t-1 mV |21 -3 RO 0
105322924 |27 |DC link akimi t-1 mA |22 |-3 RO 0
105322924 |28 |Cikis gerilimi t-1 mV |21 -3 RO 0
105322924 |30 |Yuk akimi t-1 mA |22 |-3 RO 0
105322924 |31 PWM periyodu t-1 ns -9 RO 0
105322924 |34 |Calisma seklit-1 0 RO 0 bkz. 10538/100
105322924 |35 |Yuk gerilimit-1 mV |21 -3 RO 0
Hata bellegi t-2
indeks Parametre Bi- |Boy. |Don. Erisim Varsa- |Not
Dec |Hex |Alt rim yian
105332925 |1 Hata kodu t-2 0 RO 0
10533 2925 |2 Alt hata kodu t-2 0 RO 0
105332925 |3 Gelistirici kodu t-2 0 RO 0
105332925 |4 Calisma saatleri t-2 dak |4 60 |RO 0
105332925 |5 Etkinlestirme saatleri t-2 |dak |4 60 RO 0
105332925 |6 Dahili calisma saatleri |dak |4 60 RO 0
t-2
10533 | 2925 Cihazin durumu t-2 RO 0
10533 | 2925 Dijital girigler t-2 RO
105332925 |17 |Cikis kati sogutma pla- |m°C |17 |-3 RO 0
kasi sicakligi t-2
105332925 |23 | istenen deger t-2 m% |24 |-3 RO 0
105332925 |24 |Rampa suresi t-2 ms |4 -3 RO 0
105332925 |25 |Cikis akimit-2 mA |22 |-3 RO 0
105332925 |26 | DC link gerilimi t-2 mvV |21 -3 RO 0
105332925 |27 |DC link akimi t-2 mA |22 |-3 RO 0
10533 2925 |28 |Cikis gerilimi t-2 mV |21 -3 RO 0
105332925 |30 |Yukakimit-2 mA |22 |-3 RO 0
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11

indekslere gore parametreler

indeks Parametre Bi- |Boy. |Don. | Erisim Varsa- | Not
Dec |Hex |Alt R D)
10533 2925 |31 PWM periyodu t-2 ns |4 -9 RO 0
105332925 |34 |Calisma seklit-2 0 RO 0 bkz. 10538/100
105332925 |35 | Yik gerilimi t-2 mV |21 -3 RO 0
indeks Parametre Bi- |Boy. |Don. | Erisim Varsa- | Not
Dec |Hex |Alt rim yilan
10538 | 292A |1 Etkin PWM periyodu ns |4 -9 RO 0
10538 | 292A |41 Gug sinir degeri LOO w 9 0 N/RW |0 0 —20000, Adim 1
10538 |292A |42 | Gig sinir degeri LO1 w 9 0 N/RW |0 0 —-20000, Adim 1
10538 | 292A |43 | Gig sinir degeri L10 w 9 0 N/RW |0 0 —-20000, Adim 1
10538 | 292A |44 | Glg sinir degeri L11 w 9 0 N/RW |0 0 —-20000, Adim 1
10538 | 292A | 100 |Calisma sekli 0 0 N/E/ 1 0 = Gerilim kontroli
RW 1 = Akim kontrolu
2 = Gii¢ kontroli
3 = Dogrudan kontrol
10538 |292A | 110 |DC link akimi mA |22 |-3 RO
10538 |292A | 112 |Minimum besleme gliici ' mW |9 -3 N/E/ |0 0 — 20000000,
RwW Adim 1000
10538 | 292A |113 | Anma yuk akimi mA |22 |-3 RO 0
10538 | 292A | 122 | Minimum etkin gug¢ mw |9 -3 RO 0
10538 | 292A | 123 | Maksimum etkin gig mwW -3 RO 0
10538 |292A |126 |Cikis kati sogutma pla- 'm°C |17 |-3 RO 0
kasi sicakligi
10538 |292A |127 |Minimum cikis katiso- |m°C |17 |-3 RO 0
gutma plakasi sicakligi
10538 |292A |128 |Maksimum cikis kati so- m°C |17 |-3 RO 0
gutma plakasi sicakligi
10538 | 292A | 129 | Etkin istenen deger m% |24 |-3 RO
10538 | 292A | 130 | Yk gerilimi mV |21 -3 RO
10538 | 292A | 144 |Sync modu 0 0 N/E/ |0 0 = MP Master
RW 1= MP Slave
105472933 |1 Arabirim fonksiyonu 0 0 N/E/ |1 0=Yok
RW 1= SBus 2
2 =Sync
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Boyut ve doniisiim indeksi

Ek

indekslere goére parametreler

Donusim hesabina ait ilgili temel birim kalin harfler ile gosterilmigtir.

Fiziksel boyut Buyukliik Birim Kisaltma Donuisiim hesabi
indeksi Doniisiimin- | Katsays
deksi

Boyutsuz 0 1

Zaman Saniye s 0 1
Milisaniye ms -3 10°®
Mikrosaniye us -6 10®
Nanosaniye ns -9 10°

Dakika dak 60 60

Gug 9 Watt W 0 1
Miliwatt mw -3 10°®

Enerji 8 Watt saniye Ws 1
Hekto-Kilowatt sa-| 10° Ws 5 10°

niye

Acl 12 Derece ° 0 1
Miliderece m° -3 103

Sicakhk 17 Derece Celsius °C 0 1
Miliderece Celsius m°C -3 103

Elektrik gerilimi 21 Volt \% 0 1
Milivolt mV -3 103

Elektrik akimi 22 Amper A 0 1
Miliamper mA -3 103

Elektrik direnci 23 Ohm Q 0 1
Miliohm mQ -3 103

Oran 24 Yuzde % 0 1
Miliylizde m% -3 10°

Frekans 28 Hertz Hz 0 1

11
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1 2 Adres listesi

12 Adres listesi

‘Almanya

Genel merkez Bruchsal SEW-EURODRIVE GmbH & Co KG Tel. +49 7251 75-0

Fabrika Ernst-Blickle-StralRe 42 Faks +49 7251 75-1970

Satis 76646 Bruchsal http://www.sew-eurodrive.de

sew@sew-eurodrive.de

Fabrika / EndUstriyel  Bruchsal SEW-EURODRIVE GmbH & Co KG Tel. +49 7251 75-0

edlktorler Christian-Pahr-Str. 10 Faks +49 7251 75-2970
76646 Bruchsal

Fabrika / Hassas re-  Bruchsal SEW-EURODRIVE GmbH & Co KG Tel. +49 7251 75-0

dukto Ernst-Blickle-Stralle 42 Faks +49 7251 75-1970
76646 Bruchsal sew@sew-eurodrive.de

Fabrika Graben SEW-EURODRIVE GmbH & Co KG Tel. +49 7251 75-0
Ernst-Blickle-Stralle 1 Faks +49 7251-2970
76676 Graben-Neudorf

Service Competence  Mechanics/ SEW-EURODRIVE GmbH & Co KG Tel. +49 7251 75-1710

Center

Mechatronics

Ernst-Blickle-StralRe 1
76676 Graben-Neudorf

Faks +49 7251 75-1711
scc-mechanik@sew-eurodrive.de

Elektronik SEW-EURODRIVE GmbH & Co KG Tel. +49 7251 75-1780
Christian-Pahr-Stralte 12 Faks +49 7251 75-1769
76646 Bruchsal scc-elektronik@sew-eurodrive.de
MAXOLUTI- SEW-EURODRIVE GmbH & Co KG Tel. +49 7251 75-0
ON® Factory  Eisenbahnstraie 11 Faks +49 7251 75-1970
Automation 76646 Bruchsal sew@sew-eurodrive.de
Drive Technology Kuzey SEW-EURODRIVE GmbH & Co KG Tel. +49 5137 8798-30
Center Alte Ricklinger StralRe 43 Faks +49 5137 8798-55
30823 Garbsen (Hannover) dtc-nord@sew-eurodrive.de
Dogu SEW-EURODRIVE GmbH & Co KG Tel. +49 3764 7606-0
Dankritzer Weg 1 Faks +49 3764 7606-20
08393 Meerane (Zwickau) dtc-ost@sew-eurodrive.de
Gliney SEW-EURODRIVE GmbH & Co KG Tel. +49 89 909551-21
DomagkstralRe 5 Faks +49 89 909551-50
85551 Kirchheim (Miinchen) dtc-sued@sew-eurodrive.de
Bati SEW-EURODRIVE GmbH & Co KG Tel. +49 2173 8507-10
SiemensstralRe 1 Faks +49 2173 8507-50
40764 Langenfeld (Disseldorf) dtc-west@sew-eurodrive.de
Drive Center Berlin SEW-EURODRIVE GmbH & Co KG Tel. +49 306331131-30
Alexander-Meif3ner-Stralle 44 Faks +49 306331131-36
12526 Berlin dc-berlin@sew-eurodrive.de
Hamburg SEW-EURODRIVE GmbH & Co KG Tel. +49 40298109-60
Hasselbinnen 44 Faks +49 40298109-70
22869 Schenefeld dc-hamburg@sew-eurodrive.de
Ludwigshafen SEW-EURODRIVE GmbH & Co KG Tel. +49 7251 75 3759
c/o BASF SE Faks +49 7251 75 503759
c/o BASF SE Gebaude W130 dc-ludwigshafen@sew-eurodrive.de
67056 Ludwigshafen
Saarland SEW-EURODRIVE GmbH & Co KG Tel. +49 6831 48946 10
Gottlieb-Daimler-Straflie 4 Faks +49 6831 48946 13
66773 Schwalbach Saar — Hulzweiler dc-saarland@sew-eurodrive.de
Ulm SEW-EURODRIVE GmbH & Co KG Tel. +49 7348 9885-0
Dieselstralle 18 Faks +49 7348 9885-90
89160 Dornstadt dc-ulm@sew-eurodrive.de
Wiirzburg SEW-EURODRIVE GmbH & Co KG Tel. +49 931 27886-60

Nirnbergerstrae 118
97076 Wurzburg-Lengfeld

Faks +49 931 27886-66
dc-wuerzburg@sew-eurodrive.de

Sdricu Servisi Hotline / 24 saat agik

0 800 SEWHELP
0800 7394357

Fransa

Fabrika Haguenau SEW USOCOME Tel. +33 3 88 73 67 00
Satig 48-54 route de Soufflenheim Faks +33 3 88 73 66 00
Servis B. P. 20185 http://www.usocome.com

67506 Haguenau Cedex

sew@usocome.com
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Adres listesi 1 2

Fransa ‘
Fabrika Forbach SEW USOCOME Tel. +33 3 87 29 38 00
Zone industrielle
Technopdle Forbach Sud
B. P. 30269
57604 Forbach Cedex
Brumath SEW USOCOME Tel. +33 3 88 37 48 00
1 Rue de Bruxelles
67670 Mommenheim Cedex
Montaj Bordeaux SEW USOCOME Tel. +33 5 57 26 39 00
Satis Parc d'activités de Magellan Faks +33 5 57 26 39 09
Servis 62 avenue de Magellan — B. P. 182
33607 Pessac Cedex
Lyon SEW USOCOME Tel. +33 4 74 99 60 00
75 rue Antoine Condorcet Faks +33 4 74 99 60 15
38090 Vaulx-Milieu
Nantes SEW USOCOME Tel. +3324078 42 00
Parc d’activités de la forét Faks +33 2 40 78 42 20
4 rue des Fontenelles
44140 Le Bignon
Paris SEW USOCOME Tel. +33 164 4240 80
Zone industrielle Faks +33 1 64 42 40 88
2 rue Denis Papin
77390 Verneuil I'Etang
ABD
Fabrika Gliney Dogu  SEW-EURODRIVE INC. Tel. +1 864 439-7537
Montaj Bolgesi 1295 Old Spartanburg Highway Faks Satis +1 864 439-7830
Satis P.O. Box 518 Faks Fabrika +1 864 439-9948
Servis Lyman, S.C. 29365 Faks Montaj +1 864 439-0566
Faks Confidential/HR +1 864 949-5557
http://www.seweurodrive.com
cslyman@seweurodrive.com
Montaj Kuzey Bati SEW-EURODRIVE INC. Tel. +1 856 467-2277
Satis Bolgesi Pureland Ind. Complex Faks +1 856 845-3179
Servis 2107 High Hill Road, P.O. Box 481 csbridgeport@seweurodrive.com
Bridgeport, New Jersey 08014
Orta Bati Bol- SEW-EURODRIVE INC. Tel. +1 937 335-0036
gesi 2001 West Main Street Faks +1 937 332-0038
Troy, Ohio 45373 cstroy@seweurodrive.com
Giiney Bati SEW-EURODRIVE INC. Tel. +1 214 330-4824
Bolgesi 3950 Platinum Way Faks +1 214 330-4724
Dallas, Texas 75237 csdallas@seweurodrive.com
Bati Bolgesi SEW-EURODRIVE INC. Tel. +1 510 487-3560
30599 San Antonio St. Faks +1 510 487-6433
Hayward, CA 94544 cshayward@seweurodrive.com
Wellford SEW-EURODRIVE INC. Tel. +1 864 439-7537
148/150 Finch Rd. Faks +1 864 661 1167
Wellford, S.C. 29385 IGOrders@seweurodrive.com
Diger servis istasyonlarinin adresleri istek lzerine verilebilir.
Arjantin
Montaj Buenos Aires SEW EURODRIVE ARGENTINA S.A. Tel. +54 3327 4572-84
Satis Ruta Panamericana Km 37.5, Lote 35 Faks +54 3327 4572-21
(B1619IEA) Centro Industrial Garin http://www.sew-eurodrive.com.ar
Prov. de Buenos Aires sewar@sew-eurodrive.com.ar
Avustralya
Montaj Melbourne SEW-EURODRIVE PTY. LTD. Tel. +61 3 9933-1000
Satig 27 Beverage Drive Faks +61 3 9933-1003
Servis Tullamarine, Victoria 3043 http://www.sew-eurodrive.com.au
enquires@sew-eurodrive.com.au
Sidney SEW-EURODRIVE PTY. LTD. Tel. +61 2 9725-9900

9, Sleigh Place, Wetherill Park
New South Wales, 2164

Faks +61 2 9725-9905
enquires@sew-eurodrive.com.au
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‘Avusturya
Montaj Viyana SEW-EURODRIVE Ges.m.b.H. Tel. +43 1 617 55 00-0
Satis Richard-Strauss-Stralle 24 Faks +43 1 617 55 00-30
Servis 1230 Wien http://www.sew-eurodrive.at
sew@sew-eurodrive.at
Bengaldes
Satis Bengaldes SEW-EURODRIVE INDIA PRIVATE LIMITED Tel. +88 01729 097309
345 DIT Road salesdhaka@seweurodrivebangladesh.com
East Rampura
Dhaka-1219, Bangladesh
Belgika
Montaj Briksel SEW-EURODRIVE n.v./s.a. Tel. +32 16 386-311
Satis Researchpark Haasrode 1060 Faks +32 16 386-336
Servis Evenementenlaan 7 http://www.sew-eurodrive.be
3001 Leuven info@sew-eurodrive.be
Service Competence  Endustriyel SEW-EURODRIVE n.v./s.a. Tel. +32 84 219-878
Center eduktorler Rue du Parc Industriel, 31 Faks +32 84 219-879
6900 Marche-en-Famenne http://www.sew-eurodrive.be
info@sew.be
Beyaz Rusya
Satig Minsk Foreign unitary production enterprise SEW- Tel. +375 17 298 47 56 / 298 47 58
EURODRIVE Faks +375 17 298 47 54
RybalkoStr. 26 http://www.sew.by
220033 Minsk sales@sew.by
Birlesik Arap Emirlikleri
Drive Technology Dubai SEW-EURODRIVE FZE Tel. +971 (0)4 8806461
Center PO Box 263835 Faks +971 (0)4 8806464
Jebel Ali Free Zone — South, info@sew-eurodrive.ae

Posta kutusu
Dubai, United Arab Emirates

Brezilya
Fabrika Sé&o Paulo SEW-EURODRIVE Brasil Ltda. Tel. +55 19 3835-8000
Satis Estrada Municipal José Rubim, 205 — Rodovia sew@sew.com.br
Servis Santos Dumont Km 49
Indaiatuba — 13347-510 — SP
Montaj Rio Claro SEW-EURODRIVE Brasil Ltda. Tel. +55 19 3522-3100
Satis Rodovia Washington Luiz, Km 172 Faks +55 19 3524-6653
Servis Condominio Industrial Conpark montadora.rc@sew.com.br
Caixa Postal: 327
13501-600 — Rio Claro / SP
Joinville SEW-EURODRIVE Brasil Ltda. Jvl / Ind Tel. +55 47 3027-6886
Rua Dona Francisca, 12.346 — Pirabeiraba Faks +55 47 3027-6888
89239-270 — Joinville / SC filial.sc@sew.com.br
Bulgaristan
Satis Sofya BEVER-DRIVE GmbH Tel. +359 2 9151160
Bogdanovetz Str.1 Faks +359 2 9151166
1606 Sofia bever@bever.bg
(Gek Cumhuriyeti
Montaj Hostivice SEW-EURODRIVE CZ s.r.o. Tel. +420 255 709 601
Satis Florianova 2459 Faks +420 235 350 613
Servis 253 01 Hostivice http://www.sew-eurodrive.cz
sew@sew-eurodrive.cz
Gin
Fabrika Tientsin SEW-EURODRIVE (Tianjin) Co., Ltd. Tel. +86 22 25322612
Montaj No. 78, 13th Avenue, TEDA Faks +86 22 25323273
Satis Tianjin 300457 http://www.sew-eurodrive.cn
Servis info@sew-eurodrive.cn
Montaj Suzhou SEW-EURODRIVE (Suzhou) Co., Ltd. Tel. +86 512 62581781
Satis 333, Suhong Middle Road Faks +86 512 62581783
Servis Suzhou Industrial Park suzhou@sew-eurodrive.cn

Jiangsu Province, 215021
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Gin |
Guangzhou SEW-EURODRIVE (Guangzhou) Co., Ltd. Tel. +86 20 82267890
No. 9, JunDa Road Faks +86 20 82267922
East Section of GETDD guangzhou@sew-eurodrive.cn
Guangzhou 510530
Shenyang SEW-EURODRIVE (Shenyang) Co., Ltd. Tel. +86 24 25382538
10A-2, 6th Road Faks +86 24 25382580
Shenyang Economic Technological Develop- shenyang@sew-eurodrive.cn
ment Area
Shenyang, 110141
Taiyuan SEW-EURODRIVE (Taiyuan) Co,. Ltd. Tel. +86-351-7117520
No.3, HuaZhang Street, Faks +86-351-7117522
TaiYuan Economic & Technical Development taiyuan@sew-eurodrive.cn
Zone
ShanXi, 030032
Vuhan SEW-EURODRIVE (Wuhan) Co., Ltd. Tel. +86 27 84478388
10A-2, 6th Road Faks +86 27 84478389
No. 59, the 4th Quanli Road, WEDA wuhan@sew-eurodrive.cn
430056 Wuhan
Xi'An SEW-EURODRIVE (Xi'An) Co., Ltd. Tel. +86 29 68686262
No. 12 Jinye 2nd Road Faks +86 29 68686311
Xi'An High-Technology Industrial Development xian@sew-eurodrive.cn
Zone
Xi'An 710065
Satig Hong Kong SEW-EURODRIVE LTD. Tel. +852 36902200
Servis Unit No. 801-806, 8th Floor Faks +852 36902211
Hong Leong Industrial Complex contact@sew-eurodrive.hk
No. 4, Wang Kwong Road
Kowloon, Hong Kong
Danimarka
Montaj Kopenhag SEW-EURODRIVEA/S Tel. +45 43 95 8500
Satis Geminivej 28-30 Faks +45 43 9585-09
Servis 2670 Greve http://www.sew-eurodrive.dk
sew@sew-eurodrive.dk
Servis Vejle SEW-EURODRIVE A/S Tel. +45 43 9585 00
Badkervej 2 http://www.sew-eurodrive.dk
7100 Vejle sew@sew-eurodrive.dk
Endonezya
Satig Medan PT. Serumpun Indah Lestari Tel. +62 61 687 1221
JI.Pulau Solor no. 8, Kawasan Industri Medan Faks +62 61 6871429 / +62 61 6871458 / +62
Il 61 30008041
Medan 20252 sil@serumpunindah.com
serumpunindah@yahoo.com
http://www.serumpunindah.com
Jakarta PT. Cahaya Sukses Abadi Tel. +62 21 65310599
Komplek Rukan Puri Mutiara Blok A no 99, Faks +62 21 65310600
Sunter csajkt@cbn.net.id
Jakarta 14350
Jakarta PT. Agrindo Putra Lestari Tel. +62 21 2921-8899
JL.Pantai Indah Selatan, Komplek Sentra In-  Faks +62 21 2921-8988
dustri Terpadu, Pantai indah Kapuk Tahap Ill, aplindo@indosat.net.id
Blok E No. 27 http://www.aplindo.com
Jakarta 14470
Surabaya PT. TRIAGRI JAYA ABADI Tel. +62 31 5990128
JI. Sukosemolo No. 63, Galaxi Bumi Permai Faks +62 31 5962666
G6 No. 11 sales@triagri.co.id
Surabaya 60111 http://www.triagri.co.id
Surabaya CV. Multi Mas Tel. +62 31 5458589
JI. Raden Saleh 43A Kav. 18 Faks +62 31 5317220
Surabaya 60174 sianhwa@sby.centrin.net.id
http://www.cvmultimas.com
Estonya
Satis Tallin ALAS-KUUL AS Tel. +372 6593230

Loomae tee 1, Lehmja kiila
75306 Rae vald Harjumaa

Faks +372 6593231
http://www.alas-kuul.ee
info@alas-kuul.ee
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‘Fas
Satig Bouskoura SEW-EURODRIVE Morocco SARL Tel. +212 522 88 85 00
Servis Parc Industriel CFCIM, Lot. 55/59 Faks +212 522 88 84 50
Montaj 27182 Bouskoura http://www.sew-eurodrive.ma
Grand Casablanca sew@sew-eurodrive.ma
Fildisi Kiyisi
Satis Abidjan SEW-EURODRIVE SARL Tel. +225 21 21 81 05
Ivory Coast Faks +225 21 25 30 47
Rue des Pécheurs, Zone 3 info@sew-eurodrive.ci
26 BP 916 Abidjan 26 http://www.sew-eurodrive.ci
Filipinler
Satis Makati P.T. Cerna Corporation Tel. +63 2 519 6214
4137 Ponte St., Brgy. Sta. Cruz Faks +63 2 890 2802
Makati City 1205 mech_drive_sys@ptcerna.com
http://www.ptcerna.com
Finlandiya
Montaj Hollola SEW-EURODRIVE OY Tel. +358 201 589-300
Satis Vesimaentie 4 Faks +358 3 780-6211
Servis 15860 Hollola http://www.sew-eurodrive.fi
sew@sew.fi
Servis Hollola SEW-EURODRIVE OY Tel. +358 201 589-300
Keskikankaantie 21 Faks +358 3 780-6211
15860 Hollola http://www.sew-eurodrive.fi
sew@sew.fi
Tornio SEW-EURODRIVE Oy Tel. +358 201 589 300
Lossirannankatu 5 Faks +358 3 780 6211
95420 Tornio http://www.sew-eurodrive.fi
sew@sew.fi
Fabrika Karkkila SEW Industrial Gears Oy Tel. +358 201 589-300
Montaj Santasalonkatu 6, PL 8 Faks +358 201 589-310
03620 Karkkila, 03601 Karkkila http://www.sew-eurodrive.fi
sew@sew.fi
‘Gabon
temsil: Kamerun
‘Gi]ney Afrika
Montaj Johannesburg SEW-EURODRIVE (PROPRIETARY) LIMITED Tel. +27 11 248-7000
Satis Eurodrive House Faks +27 11 248-7289
Servis Cnr. Adcock Ingram and Aerodrome Roads http://www.sew.co.za
Aeroton Ext. 2 info@sew.co.za
Johannesburg 2013
P.O.Box 90004
Bertsham 2013
Cape Town SEW-EURODRIVE (PROPRIETARY) LIMITED Tel. +27 21 552-9820
Rainbow Park Faks +27 21 552-9830
Cnr. Racecourse & Omuramba Road Teleks 576 062
Montague Gardens bgriffiths@sew.co.za
Cape Town
P.O.Box 36556
Chempet 7442
Durban SEW-EURODRIVE (PROPRIETARY) LIMITED Tel. +27 31 902 3815
48 Prospecton Road Faks +27 31 902 3826
Isipingo cdejager@sew.co.za
Durban
P.O. Box 10433, Ashwood 3605
Nelspruit SEW-EURODRIVE (PROPRIETARY) LIMITED Tel. +27 13 752-8007
7 Christie Crescent Faks +27 13 752-8008
Vintonia robermeyer@sew.co.za
P.O.Box 1942
Nelspruit 1200
Giiney Kore
Montaj Ansan SEW-EURODRIVE Korea Co., Ltd. Tel. +82 31 492-8051
Satis 7, Dangjaengi-ro, Faks +82 31 492-8056
Servis Danwon-gu, http://www.sew-eurodrive.kr
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Giiney Kore ‘
Busan SEW-EURODRIVE Korea Co., Ltd. Tel. +82 51 832-0204
28, Noksansandan 262-ro 50beon-qgil, Faks +82 51 832-0230
Gangseo-gu,
Busan, Zip 618-820
Montaj Siheung SEW-EURODRIVE Korea Co., Ltd. http://www.sew-eurodrive.kr
Servis 35, Emtibeui 26-ro 58beon-gil,
Siheung-si, Gyeonggi-do
Hindistan
Merkez Vadodara SEW-EURODRIVE India Private Limited Tel. +91 265 3045200
Montaj Plot No. 4, GIDC Faks +91 265 3045300
Satis POR Ramangamdi * Vadodara - 391 243 http://www.seweurodriveindia.com
Servis Gujarat salesvadodara@seweurodriveindia.com
Montaj Chennai SEW-EURODRIVE India Private Limited Tel. +91 44 37188888
Satig Plot No. K3/1, Sipcot Industrial Park Phase Il Faks +91 44 37188811
Servis Mambakkam Village saleschennai@seweurodriveindia.com
Sriperumbudur - 602105
Kancheepuram Dist, Tamil Nadu
Pune SEW-EURODRIVE India Private Limited Tel. +91 21 35 628700
Plant: Plot No. D236/1, Faks +91 21 35 628715
Chakan Industrial Area Phase- I, salespune@seweurodriveindia.com
Warale, Tal- Khed,
Pune-410501, Maharashtra
Satis Gurgaon SEW-EURODRIVE India Private Limited Tel. +91 99588 78855
Servis Drive Center Gurugram salesgurgaon@seweurodriveindia.com
Plot no 395, Phase-IV, UdyogVihar
Gurugram , 122016 Haryana
Hirvatistan
Satis Zagreb KOMPEKS d. 0. o. Tel. +385 1 4613-158
Servis Zeleni dol 10 Faks +385 1 4613-158
10 000 Zagreb kompeks@inet.hr
Hollanda
Montaj Rotterdam SEW-EURODRIVE B.V. Tel. +31 10 4463-700
Satig Industrieweg 175 Faks +31 10 4155-552
Servis 3044 AS Rotterdam Servis: 0800-SEWHELP
Postbus 10085 http://www.sew-eurodrive.nl
3004 AB Rotterdam info@sew-eurodrive.nl
ingiltere
Montaj Normanton SEW-EURODRIVE Ltd. Tel. +44 1924 893-855
Satig DeVilliers Way Faks +44 1924 893-702
Servis Trident Park http://www.sew-eurodrive.co.uk
Normanton info@sew-eurodrive.co.uk
West Yorkshire
WF6 1GX
irlanda
Satig Dublin Alperton Engineering Ltd. Tel. +353 1 830-6277
Servis 48 Moyle Road Faks +353 1 830-6458
Dublin Industrial Estate http://www.alperton.ie
Glasnevin, Dublin 11 info@alperton.ie
ispanya
Montaj Bilbao SEW-EURODRIVE ESPANA, S.L. Tel. +34 94 43184-70
Satig Parque Tecnologico, Edificio, 302 http://www.sew-eurodrive.es
Servis 48170 Zamudio (Vizcaya) sew.spain@sew-eurodrive.es
israil
Satis Tel-Aviv Liraz Handasa Ltd. Tel. +972 3 5599511

Ahofer Str 34B / 228
58858 Holon

Faks +972 3 5599512
http://www.liraz-handasa.co.il
office@liraz-handasa.co.il
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‘isveg
Montaj Jonkdping SEW-EURODRIVE AB Tel. +46 36 34 42 00
Satig Gnejsvagen 6-8 Faks +46 36 34 42 80
Servis 553 03 Jonkdping http://www.sew-eurodrive.se
Box 3100 S-550 03 J6nkoping jonkoping@sew.se
isvigre
Montaj Basel Alfred Imhof A.G. Tel. +41 61 417 1717
Satis Jurastrasse 10 Faks +41 61 417 1700
Servis 4142 Minchenstein bei Basel http://www.imhof-sew.ch
info@imhof-sew.ch
italya
Montaj Milano SEW-EURODRIVE S.a.s. di SEW S.r.l. & Co. Tel. +39 02 96 980229
Satis Via Bernini,12 Faks +39 02 96 980 999
Servis 20020 Solaro (Milano) http://www.sew-eurodrive.it
milano@sew-eurodrive.it
izlanda
Satis Reykjavik Varma & Vélaverk ehf. Tel. +354 585 1070
Knarrarvogi 4 Faks +354 585)1071
104 Reykjavik https://vov.is/
vov@vov.is
Japonya
Montaj Iwata SEW-EURODRIVE JAPAN CO., LTD Tel. +81 538 373811
Satig 250-1, Shimoman-no, Faks +81 538 373814
Servis Iwata http://www.sew-eurodrive.co.jp
Shizuoka 438-0818 sewjapan@sew-eurodrive.co.jp
Kamerun
Satis Douala SEW-EURODRIVE S.A.R.L. Tel. +237 23339 02 10
Ancienne Route Bonabéri Faks +237 233 39 02 10
Posta kutusu sew@sew-eurodrive-cm
B.P 8674
Douala-Cameroun
Kanada
Montaj Toronto SEW-EURODRIVE CO. OF CANADA LTD. Tel. +1 905 791-1553
Satig 210 Walker Drive Faks +1 905 791-2999
Servis Bramalea, ON L6T 3W1 http://www.sew-eurodrive.ca
|.watson@sew-eurodrive.ca
Vancouver SEW-EURODRIVE CO. OF CANADA LTD. Tel. +1 604 946-5535
Tilbury Industrial Park Faks +1 604 946-2513
7188 Honeyman Street b.wake@sew-eurodrive.ca
Delta, BC V4G 1G1
Montreal SEW-EURODRIVE CO. OF CANADA LTD. Tel. +1 514 367-1124
2001 Ch. de I'Aviation Faks +1 514 367-3677
Dorval n.paradis@sew-eurodrive.ca
Quebec HIP 2X6
Kazakistan
Satis Almati SEW-EURODRIVE LLP Tel. +7 (727) 350 5156
Servis 291-291A, Tole bi street Faks +7 (727) 350 5156
050031, Almaty http://www.sew-eurodrive.kz
sew@sew-eurodrive.kz
Taskent SEW-EURODRIVE LLP Tel. +998 71 2359411
Representative office in Uzbekistan Faks +998 71 2359412
96A, Sharaf Rashidov street, http://www.sew-eurodrive.uz
Tashkent, 100084 sew@sew-eurodrive.uz
Ulan Batur IM Trading LLC Tel. +976-77109997

Olympic street 28B/3
Sukhbaatar district,
Ulaanbaatar 14230, MN
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Kolombiya ‘
Montaj Bogota SEW-EURODRIVE COLOMBIA LTDA. Tel. +57 1 54750-50
Satis Calle 17 No. 132-18 Faks +57 1 54750-44
Servis Interior 2 Bodega 6, Manzana B http://www.sew-eurodrive.com.co
Santafé de Bogota sew@sew-eurodrive.com.co
Letonya
Satis Riga SIA Alas-Kuul Tel. +371 6 7139253
Katlakalna 11C Faks +371 6 7139386
1073 Riga http://www.alas-kuul.lv
info@alas-kuul.com
Litvanya
Satig Alytus UAB Irseva Tel. +370 315 79204
Statybininku 106C Faks +370 315 56175
63431 Alytus http://www.irseva.lt
irmantas@irseva.lt
‘Lﬁbnan
Satis (Lubnan) Beyrut Gabriel Acar & Fils sarl Tel. +961 1 510 532
B. P. 80484 Faks +961 1 494 971
Bourj Hammoud, Beirut ssacar@inco.com.lb
Satig (Urdiin, Kuveyt, Beyrut Middle East Drives S.A.L. (offshore) Tel. +961 1 494 786
Suudi Arabistan, Suri- Sin EI Fil. Faks +961 1 494 971
ye) B. P. 55-378 http://www.medrives.com
Beirut info@medrives.com
‘Lﬁksemburg ‘
temsil: Belgika
‘Macaristan ‘
Satig Budapeste SEW-EURODRIVE Kift. Tel. +36 1 437 06-58
Servis Csillaghegyi ut 13. Faks +36 1 437 06-50
1037 Budapest http://www.sew-eurodrive.hu
office@sew-eurodrive.hu
Makedonya
Satis Uskiip Boznos DOOEL Tel. +389 23256553
Dime Anicin 2A/7A Faks +389 23256554
1000 Skopje http://www.boznos.mk
Malezya
Montaj Johore SEW-EURODRIVE SDN BHD Tel. +60 7 3549409
Satig No. 95, Jalan Seroja 39, Taman Johor Jaya Faks +60 7 3541404
Servis 81000 Johor Bahru, Johor sales@sew-eurodrive.com.my
West Malaysia
Meksika
Montaj Quéretaro SEW-EURODRIVE MEXICO S.A. de C.V. Tel. +52 442 1030-300
Satis SEM-981118-M93 Faks +52 442 1030-301
Servis Tequisquiapan No. 102 http://www.sew-eurodrive.com.mx
Parque Industrial Quéretaro scmexico@seweurodrive.com.mx
C.P. 76220
Querétaro, México
Satis Puebla SEW-EURODRIVE MEXICO S.A. de C.V. Tel. +52 (222) 221 248
Servis Calzada Zavaleta No. 3922 Piso 2 Local 6 http://www.sew-eurodrive.com.mx
Col. Santa Cruz Buenavista scmexico@seweurodrive.com.mx
C.P. 72154
Puebla, México
Misir
Satis Kahire Copam Egypt Tel. +202 44812673 / 79 (7 lines)
Servis for Engineering & Agencies Faks +202 44812685

Building 10, Block 13005, First Industrial Zone,

Obour City Cairo

http://www.copam-egypt.com
copam@copam-egypt.com
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‘Mogolistan
Teknik Buro Ulan Batur IM Trading LLC Tel. +976-77109997
Olympic street 28B/3 Tel. +976-99070395
Sukhbaatar district, Faks +976-77109997
Ulaanbaatar 14230, MN http://imt.mn/
imt@imt.mn
Namibya
Satis Swakopmund DB MINING & INDUSTRIAL SUPPLIES CC Tel. +264 64 462 738
Einstein Street Faks +264 64 462 734
Strauss Industrial Park anton@dbminingnam.com
Unit1
Swakopmund
Nijerya
Satis Lagos Greenpeg Nig. Ltd Tel. +234-701-821-9200-1
Plot 296A, Adeyemo Akapo Str. Omole GRA  http://www.greenpegltd.com
Ikeja Lagos-Nigeria bolaji.adekunle@greenpegltd.com
Norveg
Montaj Moss SEW-EURODRIVE A/S Tel. +47 69 24 10 20
Satig Solgaard skog 71 Faks +47 69 24 10 40
Servis 1599 Moss http://www.sew-eurodrive.no
sew@sew-eurodrive.no
Pakistan
Satis Karagi Industrial Power Drives Tel. +92 21 452 9369
Al-Fatah Chamber A/3, 1st Floor Central Com- Faks +92-21-454 7365
mercial Area, seweurodrive@cyber.net.pk
Sultan Ahmed Shah Road, Block 7/8,
Karachi
Paraguay
Satis Fernando de la SEW-EURODRIVE PARAGUAY S.R.L Tel. +595 991 519695
Mora De la Victoria 112, Esquina nueva Asuncién Faks +595 21 3285539
Departamento Central sewpy@sew-eurodrive.com.py
Fernando de la Mora, Barrio Bernardino
Peru
Montaj Lima SEW EURODRIVE DEL PERU S.A.C. Tel. +51 1 3495280
Satis Los Calderos, 120-124 Faks +51 1 3493002
Servis Urbanizacion Industrial Vulcano, ATE, Lima http://www.sew-eurodrive.com.pe
sewperu@sew-eurodrive.com.pe
Polonya
Montaj todz SEW-EURODRIVE Polska Sp.z.0.0. Tel. +48 42 293 00 00
Satis ul. Techniczna 5 Faks +48 42 293 00 49
Servis 92-518 Lodz http://www.sew-eurodrive.pl
sew@sew-eurodrive.pl
Servis Tel. +48 42 293 0030 24 saat aglk
Faks +48 42 293 0043 Tel. +48 602 739 739 (+48 602 SEW SEW)
serwis@sew-eurodrive.pl
Portekiz
Montaj Coimbra SEW-EURODRIVE, LDA. Tel. +351 231 20 9670
Satis Av. da Fonte Nova, n.° 86 Faks +351 231 20 3685
Servis 3050-379 Mealhada http://www.sew-eurodrive.pt
infosew@sew-eurodrive.pt
Romanya
Satis Blkres Sialco Trading SRL Tel. +40 21 230-1328
Servis str. Brazilia nr. 36 Faks +40 21 230-7170

011783 Bucuresti
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Rusya ‘
Montaj St. Petersburg 3A0 «CEB-EBPOJPAN®» Tel. +7 812 3332522 / +7 812 5357142
Satig 188660, Russia, Leningrad Region, Vsevo- Faks +7 812 3332523
Servis lozhsky District, Korabselki, Aleksandra Nevs- http://www.sew-eurodrive.ru
kogo str. sew@sew-eurodrive.ru
building 4, block 1
P.O. Box 36
195220 St. Petersburg
Senegal
Satig Dakar SENEMECA Tel. +221 338 494 770
Mécanique Générale Faks +221 338 494 771
Km 8, Route de Rufisque http://www.senemeca.com
B.P. 3251, Dakar senemeca@senemeca.sn
Sirbistan
Satis Belgrad DIPAR d.o.o. Tel. +381 11 347 3244 / +381 11 288 0393
Ustanicka 128a Faks +381 11 347 1337
PC Kosum, IV floor office@dipar.rs
11000 Beograd
Singapur
Montaj Singapore SEW-EURODRIVE PTE. LTD. Tel. +65 68621701
Satig No 9, Tuas Drive 2 Faks +65 68612827
Servis Jurong Industrial Estate http://www.sew-eurodrive.com.sg
Singapore 638644 sewsingapore@sew-eurodrive.com
Slovakya
Satis Bernoldkovo = SEW-Eurodrive SK s.r.o. Tel.+421 2 33595 202, 217, 201
Priemyselna ulica 6267/7 Faks +421 2 33595 200
900 27 Bernolakovo http://www.sew-eurodrive.sk
sew@sew-eurodrive.sk
Slovenya
Satis Celje Pakman - Pogonska Tehnika d.o.o0. Tel. +386 3 490 83-20
Servis UL. XIV. divizije 14 Faks +386 3 490 83-21
3000 Celje pakman@siol.net
Sri Lanka
Satis Kolombo SM International (Pte) Ltd Tel. +94 1 2584887
254, Galle Raod Faks +94 1 2582981
Colombo 4, Sri Lanka
Svaziland
Satis Manzini C G Trading Co. (Pty) Ltd Tel. +268 7602 0790
Simunye street Faks +268 2 518 5033
Matsapha, Manzini charles@cgtrading.co.sz
www.cgtradingswaziland.com
'sile
Montaj Santiago SEW-EURODRIVE CHILE LTDA Tel. +56 2 2757 7000
Satis Las Encinas 1295 Faks +56 2 2757 7001
Servis Parque Industrial Valle Grande http://www.sew-eurodrive.cl
LAMPA ventas@sew-eurodrive.cl
Santiago de Chile
Posta kutusu
Casilla 23 Correo Quilicura - Santiago - Chile
Tanzanya
Satis Darisselam  SEW-EURODRIVE PTY LIMITED TANZANIA Tel. +255 0 22 277 5780
Plot 52, Regent Estate Faks +255 0 22 277 5788
PO Box 106274 http://www.sew-eurodrive.co.tz
Dar Es Salaam info@sew.co.tz
Tayland
Montaj Chonburi SEW-EURODRIVE (Thailand) Ltd. Tel. +66 38 454281
Satis 700/456, Moo.7, Donhuaroh Faks +66 38 454288
Servis Muang sewthailand@sew-eurodrive.com

Chonburi 20000
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Tayvan (R.0.C.)

Satis Taipei Ting Shou Trading Co., Ltd. Tel. +886 2 27383535
6F-3, No. 267, Sec. 2 Faks +886 2 27368268
Tung Huw S. Road Teleks 27 245
Taipei sewtwn@ms63.hinet.net
http://www.tingshou.com.tw
Nan Tou Ting Shou Trading Co., Ltd. Tel. +886 49 255353
No. 55 Kung Yeh N. Road Faks +886 49 257878
Industrial District sewtwn@ms63.hinet.net
Nan Tou 540 http://www.tingshou.com.tw
Tunus
Satis Tunus T. M.S. Technic Marketing Service Tel. +216 7940 88 77
Zone Industrielle Mghira 2 Faks +216 79 40 88 66
Lot No. 39 http://www.tms.com.tn
2082 Fouchana tms@tms.com.tn
Tirkiye
Montaj Kocaeli-Gebze SEW-EURODRIVE Ana Merkez Tel. +90 262 9991000 04
Satig Gebze Organize Sanayi Bol. 400 Sok No. 401 Faks +90 262 9991009
Servis 41480 Gebze Kocaeli http://www.sew-eurodrive.com.tr
sew@sew-eurodrive.com.tr
Ukrayna
Montaj Dnipropetrovsk SEW-EURODRIVE, LLC Tel. +380 56 370 3211
Satig Robochya str., bld. 23-B, office 409 Faks +380 56 372 2078
Servis 49008 Dnipro http://www.sew-eurodrive.ua
sew@sew-eurodrive.ua
Uruguay
Montaj Montevideo SEW-EURODRIVE Uruguay, S. A. Tel. +598 2 21181-89
Satis Jose Serrato 3569 Esqina Corumbe Faks +598 2 21181-90
CP 12000 Montevideo sewuy@sew-eurodrive.com.uy
Vietnam
Satis Ho $i Min Ken- SEW-EURODRIVE PTE. LTD. RO at Hochi-  Tel. +84 937 299 700
ti minh City
Floor 8, KV |, Loyal building, 151-151 Bis Vo = huytam.phan@sew-eurodrive.com
Thi Sau street, ward 6, District 3, Ho Chi Minh
City, Vietnam
Hanoi MICO LTD Tel. +84 4 39386666
Quang Tri - Kuzey Vietnam / harig tim brang- Faks +84 4 3938 6888
lar Yapi Maddeleri nam_ph@micogroup.com.vn
8th Floor, Ocean Park Building, 01 Dao Duy http://www.micogroup.com.vn
Anh St, Ha Noi, Viet Nam
Yeni Zelanda
Montaj Auckland SEW-EURODRIVE NEW ZEALAND LTD. Tel. +64 9 2745627
Satis P.O. Box 58-428 Faks +64 9 2740165
Servis 82 Greenmount drive http://www.sew-eurodrive.co.nz
East Tamaki Auckland sales@sew-eurodrive.co.nz
Christchurch  SEW-EURODRIVE NEW ZEALAND LTD. Tel. +64 3 384-6251
30 Lodestar Avenue, Wigram Faks +64 3 384-6455
Christchurch sales@sew-eurodrive.co.nz
Yunanistan
Satis Atina Christ. Boznos & Son S.A. Tel. +30 2 1042 251-34
12, K. Mavromichali Street Faks +30 2 1042 251-59
P.O. Box 80136 http://www.boznos.gr
18545 Piraeus info@boznos.gr
Zambiya

temsil: Gliney Afrika
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