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Zukunft weiter gemeinsam gestalten

Auch in 2019 haben wir nur ein Ziel: gemeinsam mit Ihnen an Ihrem Erfolg weiter zu
arbeiten, mit bekannt hochwertigen Produkten und innovativen Losungen, aber auch
mit neuen Komponenten aus unserem Portfolio.

Die aktuelle Ausgabe des Katalogs ,Produkte und Losungen® gibt Ihnen einen um-
fassenden Uberblick tiber bewahrte Serienprodukte wie z. B. die Getriebemotoren mit
Drehstrommotoren der Baureine DRN.. — serienmé@Big in Wirkungsgradklasse IE3.
Er beinhaltet aber auch die innovativen Portfolio-Erweiterungen und -Neuerungen
der letzten Jahre, wie z. B. den modularen Automatisierungsbaukasten MOVI-C®.

Die Produkt-Neuheiten fiir 2019, wie z. B. die neuen synchronen Servomotoren
der Baureihe CM3C.., Prézisions-Servoplanetengetriebe der Baureihe PxG oder
aber das Premium-Getriebedl SEW GearQil haben wir in einer Sonderbeilage zu-

sammengefasst. Wie gewohnt enthalt auch diese Ausgabe unser umfangreiches

Service-Angebot.

Entlang des gesamten Lebenszyklus Ihrer Anlage finden Sie Leistungen, die lhnen
Sicherheit, Expertise und einen kompetenten Ansprechpartner bieten.

Ganz gleich, in welcher Branche Sie zu Hause sind — unser Angebot ist auf Ihren
Bedarf und Ihre Applikationen zugeschnitten.

Nach Lektiire der neuen Ausgabe von ,Produkte und Losungen“ unterhalten sich

unsere Experten gerne mit lhnen (ber lhre nachste Herausforderung.

Viel Erfolg wiinscht Ihnen

A ke

Jirgen Blickle
Geschéftsfiihrender Gesellschafter
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IHR PARTNER

WAS SIE BEWEGT, IST UNSER ANTRIEB.
ALS IHR PARTNER AUF AUGENHOHE SIND
WIR WELTWEIT FUR SIE VOR ORT.
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GUTE PARTNER SIND FUR SIE DA, AUCH WENN ALLES RUND LAUFT.
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Unsere Life Cycle Services

Ganz nach lhren Wunschen: Services
entlang des kompletten Anlageniebenszyklus

In der heutigen Zeit werden Produktionsabléufe immer komplexer. Und damit auch
die Anforderungen an Services, die sich dem anpassen und mitwachsen miissen.
Individuelle Angebote sind gefordert — iiber den kompletten Anlagenlebenszyklus hin-
weg. Angefangen bei der Orientierungsphase bis hin zur Nutzung und Modernisierung

Ihrer Maschinen und Anlagen.

Wir mochten Sie hierbei unterstiitzen und lhnen die Service- und Dienstleistungen be-
reitstellen, die Sie zum aktuellen Zeitpunkt bendtigen und lhnen die beste Hilfestellung
geben. Das kann die personliche Unterstiitzung bei der Projektierung und Auslegung in

Ihrer Planungs- & Engineering-Phase sein oder auch ein umfassendes Reparaturangebot

inklusive Abholung der Komponenten in Ihrer Nutzungsphase, wenn es ganz eilig ist.

Mit unseren skalierbaren Services bieten wir [hnen maBgeschneiderte Lsungen aus
einer Hand und erfiillen somit Ihre individuellen Anforderungen iiber den kompletten

Anlagenlebenszyklus.

www.sew-eurodrive.de/life-cycle-services
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Nutzung Beschaffung &
Lieferung
Installation &
Inbetriebnahme

@ Alles aus einer Hand @ Sicherheit

Sie erhalten Service, Dienstleistungen sowie Hilfsmittel & Tools, die Sie erhalten zuverlassige, schnelle Hilfe, die Sicherheit fiir Ihren

eng verzahnt mit unserem Produktportfolio sind — aus einer Hand. Produktionsablauf garantiert.
@ Ein Ansprechpartner @ Expertise und Beratung

Wir sind fiir Sie da und zeigen personlichen Einsatz. Sie kdnnen auf Kompetenz in Antriebs- und Automatisierungstech-

Deutschlandweit. nik seit mehr als 87 Jahren und eine individuelle Beratung bauen.

LIFE CYCLE SERVICES
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Orientierung

Damit wir gemeinsam den richtigen Weg

einschlagen.

Bevor Sie in neue Anlagen, Komponenten und Services investieren, benétigen Sie einen

moglichst umfassenden, auf Ihre Situation angepassten Uberblick: Welche Regularien und

Vorschriften miissen eingehalten werden? Gibt es Trends und Neuheiten, die ich beriick-

sichtigen sollte? Welches Angebot ist das passende fiir meine Bedirfnisse? Wir wollen

Ihnen hilfreiche Informationen an die Hand geben, die Ihnen die Orientierung und Entschei-

dungsfindung erleichtern.

Mit unserem breit aufgestellten Vertriebs- und
Servicenetzwerk sind wir immer in Ihrer Nahe

und stehen lhnen mit individueller und person-
licher Beratung in dieser wichtigen Phase zur

Seite.

Oder Sie informieren sich einfach und bequem
iber unsere Homepage, unseren Newsletter
oder unsere zahlreichen Fachartikel.

Diese Services stehen Ihnen zur Verfugung:

Personliche Beratung:

® Trends und Zukunftsthemen
Wir haben unsere Augen und Ohren am Puls der Zeit. Gerne be-

leuchten wir gemeinsam mit lhnen aktuelle Trends und Zukunftsthe-

men, insbesondere im Bereich der Antriebs- und Automatisierungs-
technik.

® Regularien und Vorschriften
Wir beraten Sie gerne bei der Beriicksichtigung aktueller Normen

und gesetzlicher Vorgaben, zum Beispiel aus den Bereichen Energie-

effizienz, Explosionsschutz oder Sicherheitstechnik.

® Applikations- und Branchenwissen
Gerne lassen wir Sie an unserem umfangreichen Erfahrungsschatz
aus unterschiedlichen Branchen und Applikationen aus aller Welt
teilhaben.

® Wissenstransfer
Wir stellen Ihnen aktuelle Informationen und Trends aus zahlreichen
Verbanden, wie zum Beispiel dem Verband Deutscher Maschinen-
und Anlagenbau (VDMA) oder dem Zentralverband Elektrotechnik-
und Elektronikindustrie (ZVEI), bereit.

® Informationsaustausch auf Innovationsebene
Unsere Ingenieure aus dem Vertrieb und den Produktbereichen
stehen flir Gespréache rund um Ihre Anforderungen zur Verfligung.
Bei Bedarf werden auch unsere Forscher aus den Entwicklungsbe-
reichen einbezogen.



Unterstutzende Tools & Hilfsmittel,
die fur Sie bereitstehen:

® Homepage ® Social-Media-Kanéle
@ Informationsbroschiiren ® Messen und Kundenevents

® Fachartikel und Newsletter
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‘J Planung & Engineering

Damit Sie lhre Ideen, Anforderungen und Konzepte
in maBgeschneiderte Antriebs- und Automatisie-
rungslésungen uberfihren kénnen.

Eine optimale Planung — schon im Vorfeld |hrer Bestellung, begleitet von unseren techni-
schen Experten, die lhre Branche und Applikationen genau kennen — liegt uns am Herzen.
Wir sind personlich (mit 41 Vertriebs- und Servicestandorten deutschlandweit) fiir Sie da,
beraten Sie direkt in Projektierungs- und Engineering-Fragen und geben Antworten darauf,
wie Sie effektiv in der spateren Nutzungsphase Ihrer Anlagen die Wartungs- und Instand-
haltungskosten senken konnen. Wenn Sie mdgen, kdnnen Sie einfach unsere unterstiitzen-

den ,Planungs- & Engineering-Tools" bequem von lhrem Arbeitsplatz aus nutzen.

Bhmdd rinBA S edBENE BLodePbnanaNal aolAnh TS LAl ALY
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Diese Services stehen Ihnen zur Verfugung:

® Konzepterstellung
Gemeinsam mit Ihnen ermitteln wir Ihren Bedarf an Antriebs- und
Automatisierungstechnik und erarbeiten mafBgeschneiderte Konzepte
flir Ihre Antriebs-, Automatisierungs- und Sicherheitstechnik.
Hierzu z&hlen beispielsweise die gemeinsame Erstellung von Pflichten-
heften zur Applikationsprogrammierung oder die Definition individueller
Installations- und Antriebssicherheits-Konzepte.

@ Projektierung und Auslegung
In der Planungsphase unterstiitzen wir Sie bei der Auswahl und Kon-
figuration Ihrer Antriebskomponenten. Dariber hinaus projektieren wir
fr Sie komplexe Antriebssysteme unter Beriicksichtigung sicherheits-
technischer und energetischer Vorgaben. Fiir die ausgewéhlten Pro-
dukte erhalten Sie alle technischen Informationen und CAD-Daten auf
Knopfdruck. Somit sparen Sie Zeit und Kosten durch fehlerfreie Projek-
tierung aufgrund finaler Plausibilititspriifung, Vorabinbetriebnahmen
sowie der Bereitstellung von Simulationen.

® Engineering
Ob ModernisierungsmaBnahmen, bei der Planung von Neuanlagen oder
bei der Umsetzung der MAXOLUTION®-Systemldsungen — wir begleiten
Sie immer mit den passenden Engineering-Leistungen. Von der
Schaltschrankplanung und Schaltplanerstellung, tiber mechanische
Anpasskonstruktionen bei ModernisierungsmaBnahmen bis hin zu
projektspezifischen Softwareanpassungen, Anlagensimulationen
und einem kompletten Projektmanagement — wir arbeiten als Partner
eng mit lhnen zusammen.

Unterstutzende Tools & Hilfsmittel,
die fur Sie bereitstehen:

® Betriebs- und Wartungskonzepte

Wir mochten Sie dabei unterstiitzen, schon in der Planungs- und Engi-
neeringphase kundenspezifische Betriebs- und Wartungskonzepte fiir
die Nutzungsphase zu erarbeiten und somit friihzeitig die Grundsteine
flir reduzierte Betriebs- und Instandhaltungskosten, maximale Anlagen-
verfiigharkeit oder auch optimierte Lagerhaltungskosten zu legen.

Schulungen

Bleiben Sie in puncto antriebstechnischem Know-how an der Spitze
Ihrer Branche. Unser vielfaltiges Angebot an Schulungen, Weiterbildun-
gen und Trainings bringt Sie praxisorientiert nach vorn. Uberzeugen
Sie sich selbst von der DriveAcademy®, lhrem Bildungsinstitut bei
SEW-EURODRIVE.

Variantenmanagement

Bereits in der Planungsphase unterstiitzen wir Sie bei der Standardisie-
rung und Reduktion von Produktvarianten und vereinfachen Ihr Stamm-
datenmanagement. Eine umfangreiche Beratung zu technischen Details
und Filtermdglichkeiten in unserer zentralen Datenbank helfen lhnen,
das passende Produkt auszuwahlen.

® NEU: Antriebsauslegung ® Auswabhlhilfe Sicherheitstechnik
® Produktkonfigurator ® Planungs- und Projektierungswerkzeug
(Workbench)

® Energieeffizienztools

® CDM®-Datenbank

® Variantenmanagement

® Software-Assistent SISTEMA

LIFE CYCLE SERVICES
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Beschaffung & Lieferung

Damit Ihre Beschaffungsprozesse reibungslos

verlaufen und Sie lhre logistischen Aufwande

reduzieren.

Im Beschaffungsprozess bieten wir ein ,Mehr an Prozesseffzienz und Beratung.

Profitieren Sie in der Phase ,Beschaffung & Lieferung“ von unserem Know-how und lhren

daraus resultierenden Vorteilen, wie beispielweise der Steigerung der Geschwindigkeit und

Qualitat lhrer Anfrage- und Bestellabwicklung oder der Sicherstellung reibungsloser logis-

tischer Prozesse. Wir unterstiitzen Sie gerne personlich mit maBgeschneiderten Losungen.

Entscheiden Sie, welcher Service am besten zu Ihnen passt!

Diese Services stehen Ihnen zur Verfugung:

® Lieferservice

Mit unserem Lieferservice erfiillen wir lhre spezifischen Wiinsche, sei
es unser Standard- oder Expressversand bis hin zur Lieferung auf die
Baustelle per Personenkurier. Individuelle Verpackungswiinsche be-
rlicksichtigen wir gerne flr Sie.

Barcode-Labels (DriveTag)

DriveTag sind funktionale Barcode-Labels, die auf Produkten oder
Packstlicken angebracht werden. Sie enthalten von Ihnen definierte
Daten (z. B. die SEW-Seriennummer, lhre Materialnummer oder lhre
Projektnummer). Somit ist jederzeit eine einfache Produktidentifikation
und effiziente Zuordnung gewahrleistet — sei es im Wareneingang, im
Lager oder in nachgelagerten Prozessschritten.

Elektronischer Datenaustausch (EDI)

Wir helfen Ihnen Ihr komplettes Bestellmanagement mit uns auf elekt-
ronischem Weg abzuwickeln: Von der Bestellung tber die Auftragsbe-
statigung und Lieferavis bis hin zur Rechnung. Wir beraten Sie welches

die beste Mdoglichkeit wére, sei es uber Plattformen wie MyOpenFactory,
Basware, Seeburger AG oder via Direktanbindung mit gangigen Forma-
ten wie EDIFACT oder XML.

Elektronischer Rechnungsversand

Dieser Service gewahrleistet eine schnelle Verfiigbarkeit Ihrer Rech-
nungen, reduziert Zeitaufwande und schont die Umwelt. Optimieren Sie
Ihre Rechnungseingangsbearbeitung und administrativen Prozesse —
ganz gleich ob Rechnungen per E-Mail, mit zusétzlicher Rechnungs-
datei im ZUGFeRD-Format (Datenprofil ,Comfort’) oder per EDI.

Elektronischer Lieferavis

Elektronischer Lieferavis ist ein Warenankiindigungs-Service. Sobald
Ihre Lieferung unser Haus verldsst, benachrichtigen wir Sie. So haben
Sie alles im Blick und konnen Ihre Vorkehrungen treffen. Das heiBt fiir
Sie: optimierte Ressourcenplanung, exakte Steuerung der Produktions-
planung und zligige Warenvereinnahmung.



Unterstutzende Tools & Hilfsmittel,
die fur Sie bereitstehen:

® Vorgangsiibersicht

® Warenkorb/Anfrage oder Bestellung
anlegen
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I ﬁ| Installation & Inbetriebnahme

Damit Sie Ihre Antriebe und Anlagen termingerecht,
kostengunstig und erfolgreich zum Laufen bringen.

Sie mochten bereits in der Installations- & Inbetriebnahmephase alles richtig machen?
Die Anlagenfunktion durch eine gepriifte Installation der Antriebstechnik sichern?

Ihre Maschinen- und Anlagenprozesse durch maBgeschneiderte, applikationsbezogene
Programmierung optimieren? Oder durch eine professionelle Unterstiitzung der Inbetrieb-

nahme Ihre Kosten senken und Folgeschaden vermeiden?

Diese Services stehen Ihnen zur Verfugung:

@ Installationsberatung @ Inbetriebnahme

Wir unterstiitzen Sie bei der korrekten Installation lhrer Antriebstechnik.

Nutzen Sie unsere Projekterfahrung, um Ihre Installationszeiten zu ver-
kiirzen und lhre Anlagenfunktionalitat zu sichern. Wir unterstiitzen Sie
gerne, von der Begutachtung der mechanischen und elektrischen In-
stallation bis zur kompletten Projektplanung bezogen auf die Antriebs-
technik.

Applikationsprogrammierung

In vielen Fallen erreichen die Antriebskomponenten ihre volle Funktio-
nalitat erst durch die richtige Softwareldsung. Lassen Sie sich von un-
seren Experten dabei unterstiitzen, die Vorteile und Funktionen

Ihrer Antriebstechnik optimal einzusetzen. Gerne erstellen wir maBge-
schneiderte Antriebskomponenten-Software fiir Ihre Applikation.

Wir nehmen Ihre komplette Antriebstechnik unter Beriicksichtigung der
aktuellen sicherheitstechnischen Vorschriften in Betrieb und stellen alle
Parameter flr eine maximale Zuverlassigkeit und Effizienz ein — sowohl
bei neuen als auch bei modernisierten Anlagen. Wéhrend Sie uns tber
die Schulter schauen, tauschen wir uns gerne mit lhnen aus, zum opti-
malen Betrieb Ihrer Antriebe und Anlagen.

Unterstutzende Tools & Hilfsmittel,
die fur Sie bereitstehen:

® MOVITOOLS® MotionStudio ® MOVISAFE®

® MOVIVISION® ® Software LT Shell

@® MOVISUITE® @ Bibliotheken und Applikationsmodule



Wir bieten Ihnen professionelle Unterstiitzung — von der Installationsberatung und
Applikationsprogrammierung bis hin zur Inbetriebnahme — entweder durch erfahrene

Serviceexperten oder einfach zu bedienende Tools. Das spart Nerven, Zeit und Geld.

r
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LIFE CYCLE SERVICES ™
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@

Nutzung

Damit Ihre Anlage zuverlassig und effizient
betrieben wird — dauerhaft.

Die Nutzungsphase ist typischerweise die Phase, die innerhalb lhres Anlagenlebenszyklus
maBgeblich die Lebenszykluskosten Ihrer Maschine und Anlage beeinflusst. Wir wollen
Sie dabei unterstiitzen, an dieser Kostenschraube zu drehen und somit die Verfligbarkeit
und Produktivitat Ihrer Anlage stetig zu verbessern. Gerne iberzeugen wir Sie mit mafBge-
schneiderten Serviceleistungen, wie etwa unserem Remote-Service, unserem umfassen-

den Angebot an Reparaturleistungen inklusive Hol- und Bring-Service bis hin zu unserer

Energieberatung als unterstiitzenden Service flir Inr Energiemanagementsystem.

h
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Diese Services stehen Ihnen zur Verfugung:

® Produktionsbegleitung
Unsere Experten begleiten Sie gerne in lhrer Produktionsanlaufphase.
Somit kénnen auftretende Probleme friihzeitig erkannt und durch ein
schnelles Eingreifen behoben werden. Wir beaufsichtigen die Antriebs-
technik in der Anlaufphase, schulen bei Bedarf Ihr Fachpersonal oder
geben Hilfestellung bei der Optimierung Ihrer Prozessabldufe.

® Remote-Service

Per Fernzugriff unterstiitzen wir Sie bei der Diagnose des Ist-Zustands
Ihrer Antriebstechnik sowie bei der entsprechenden Fehlerauswertung.
Diese Leistungen unseres Remote-Services und viele mehr stehen
Ihnen jederzeit und weltweit zur Verfligung. Sie bendtigen lediglich
einen Rechner vor Ort mit Internetverbindung, ohne zuséatzliche Instal-
lation von Software. Das steigert die Produktivitdt und minimiert Ihre
Stillstandszeiten.

® Reparatur

Wenn es doch mal nétig ist zu reparieren, sind wir zur Stelle. Auch bei
Produkten anderer Hersteller. Unsere Reparaturleistungen sind auf
Ihre Bedirfnisse zugeschnitten und reichen von der einfachen Not-
reparatur, tiber die Funktionsreparatur bis hin zur Neuwertreparatur
mit 24 Monaten Mangelhaftung auf den Gesamtantrieb. Und wenn es
mal schnell gehen muss — fragen Sie nach unseren Reparaturleistun-
gen per Eilauftrag oder unserem Vor-Ort-Service.

@ Inspektion & Wartung
Mit unserem umfassenden Inspektions- und Wartungsangebot,
wie etwa der Endoskopie zur schnellen Diagnose Ihrer Getriebe oder
der umfassenden Analyse des Getriebemotordls im Rahmen des Ol-
Checks, erhohen wir Ihre Betriebssicherheit und Anlagenverfiighar-
keit. Gerne Gberpriifen wir Inre komplette Antriebstechnik in einer
bestehenden Anlage und geben Ihnen 12 Monate SEW-Funktions-
garantie auf die iberpriiften und in Ordnung befundenen Antriebs-
komponenten. Fragen Sie einfach nach dem SEW-Kurzcheck.

@ Ersatzteil-Service

Auch wenn Sie selbst reparieren — das bendtigte Ersatzteil wird in 95 %

aller Falle noch am gleichen Tag zu lhnen auf den Weg gebracht. Egal
ob Sie personlich mit uns in Kontakt treten oder direkt iiber unseren

Online Support bestellen. Eine sofortige Verfligbarkeit und Bereitstellung

von original SEW-EURODRIVE-Ersatzteilen ist gewahrleistet.

Unterstutzende Tools & Hilfsmittel,
die fur Sie bereitstehen:
@ Energieeffizienz-Tools
@ Variantenmanagement

@ Stdérungsmanagement

® CDMe®-Datenbank

® Hol- und Bring-Service

Unser Hol- und Bring-Service garantiert lhnen schnelle Abholung und
Zustellung Ihrer Antriebstechnik sowie Unterstlitzung beim Aus- und
Einbau der Antriebskomponenten durch unsere Serviceexperten.
Durch unser breit aufgestelltes Netzwerk an Servicestandorten sind
wir immer in lhrer N&he und garantieren schnelle Reaktionszeiten.
Gerne (ibernehmen wir filr Sie auch die komplette Transportlogistik.
Fragen Sie einfach nach der Pick-Up Box.

Eilmontage

Bei dringendem Ersatz- oder Neubedarf an Getriebemotoren und Elek-
tronikprodukten helfen Ihnen unsere qualifizierten Serviceexperten
fachkundig weiter. Unser breit aufgestelltes Kundenbetreuungs- und
Servicenetzwerk, mit 41 Servicestandorten allein in Deutschland, er-
maoglicht in der Regel die Montage und Auslieferung der Antriebs-
komponenten noch am gleichen Tag der Beauftragung. Fiir Sie bedeu-
tet das erhohte Prozesssicherheit und eine Verkirzung kostenintensiver
Stillstandszeiten.

Condition Monitoring

Unser Condition Monitoring basiert auf einer systematischen Zustands-
erfassung der kompletten Antriebstechnik und Antriebsautomatisierung.
Sie erhalten komplette Konzepte — von der Erstberatung und Auslegung
der optimalen Analysemethode bis zur Installation und Diagnose.
Minimieren Sie lhre Produktionsausfélle und nutzen Sie beispielsweise
unsere Bremsendiagnose oder unseren Vibrationssensor SmartCheck.

24h Service Hotline

Geschulte Techniker und Ingenieure sind rund um die Uhr fiir Sie da —
ob mit technischen Auskiinften oder der Veranlassung von Eilauftrédgen
flir Reparaturen, Eilmontagen und Ersatzteilversand.

Energiemanagement

Unsere Energieexperten unterstiitzen Sie bei der energetischen Opti-
mierung Ihrer Maschine und Anlage sowie bei dem sinnvollen Einsatz
energetisch optimierter Antriebssysteme. Somit steigern Sie die Ener-
gieeffizienz lhrer Anlage, reduzieren lhre Energiekosten und erhalten
von uns einen Energiereport als Erfolgsnachweis fiir Ihr Energie-
managementsystem.

@ Ersatzteil oder Ersatzprodukt-Auswahl

® Diagnosefunktion Scope

LIFE CYCLE SERVICES
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)

Modernisierung

Damit Sie auf dem neuesten Stand der Technik sind
und bestmdgliche Produktivitat, Prozesssicherheit

und Performance erreichen.

Mit zunehmender Lebensdauer einer Maschine und Anlage dndern sich nicht nur die

Rahmenbedingungen, wie etwa die gesetzlichen und normativen Vorgaben, sondern

auch die Anforderungen an Produktivitat, Anlagenverfligbarkeit, Performance sowie

Teileverfligbarkeit.

Frither oder spater stehen Sie vor der Entschei-
dung, eine Anlagenmodernisierung — auch in

Teilbereichen — in Betracht zu ziehen. Denn diese
kann hohe wirtschaftliche Vorteile mit sich bringen.

Wir wissen, dass eine Anlagenmodernisierung
eine duBerst anspruchsvolle Engineering- und
Serviceaufgabe ist, bei der wir Sie in enger Part-
nerschaft unterstiitzen machten.

Diese Services stehen Ihnen zur Verfugung:

® Retrofit

Wir bringen lhre Anlage auf den neuesten Stand der Technik. Sie steigern Ihre Produktivitét
und Energieeffizienz, senken lhre Instandhaltungskosten durch servicefreundliche Produkte
und erhalten eine langfristige Teileverfligbarkeit. Mit unserem Retrofit-Service bekommen
Sie alles aus einer Hand: personliche Beratung und Engineering, modernste Antriebstechnik,
Programmierung und Visualisierung und selbstversténdlich die komplette Installation und

Inbetriebnahme.

Unterstutzende Tools & Hilfsmittel stehen fur Sie
entlang des Anlagenlebenszyklus bereit.






m Unsere Life Cycle Services

Tools & Hilfsmittel -
fur Sie zusammengefasst im Online Support

Nutzen Sie, neben der personlichen Beratung in jeder Phase des Anlagenlebenszyklus,

unsere Hilfsmittel und Tools — von denen wir die online verfiigbaren fiir Sie in unserem

Online Support zusammengefasst haben. Sie konnen dort beispielsweise Produkte und

Ersatzteile auswéhlen und direkt anfragen oder bestellen, Dokumenationen, CAD-Daten

herunterladen, Vorgénge dberprifen u. v. m.

Herzlich wilkommen im Oniine Support!
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Der Aufbau orientiert sich an den Lebenszyklus-
phasen und ermdglicht Ihnen den einfachen und
direkten Einstieg in die Funktionen, die flir Sie
relevant sind.

Viele der verflgbaren Funktionen stehen lhnen
ohne Anmeldung zur Verfiigung. Zusatzlich
konnen Sie sich registrieren und so fiir weitere
Funktionen freischalten lassen. Im personlichen
Bereich konnen registrierte Nutzer individuelle
Einstellungen vornehmen.

Unter Daten & Dokumente finden Sie einfach
und schnell Informationen zu unseren Produk-
ten: CAD-Daten, Produktdaten, Software und
technische Dokumentationen.

NEU Antriebsauslegung: Das neue Online-Tool
um fdir Ihre Applikation den richtigen Getriebe-
motor schnell zu finden und zu berechnen.



ESIS® - Easy Supplier Integration Services
Online-Bestellabwicklung und Informationsbe-
schaffung ohne Systembriche

Uber ESIS®, die Easy Supplier Integration Services, verbinden Sie Ihr [T-System kostenfrei

mit unseren Online Support Funktionen. Die Zeit von E-Mail- und Faxbestellungen und

das miihsame Ubertragen von Daten hat mit der automatisierten Dateniibernahme von

ESIS® Comfort ein Ende. Produktdokumentationen und viele weitere Informationen rufen Sie
bequem mit den ESIS® Inform-Links aus Ihrem System ab. Damit sparen Sie nicht nur Zeit, es

werden auch mogliche Fehlerquellen durch die automatische Ubertragung der Daten eliminiert.

Alle Vorteile auf einen Blick:

— Lieferanteniibergreifendes Linkschema — Kein manuelles Abtippen von Daten
Einheitliche Links verbinden Ihr System mit Hohe Prozesssicherheit und Zeitersparnis
dem Lieferantensystem durch automatische Ubernahme von Ange-

bots- und Bestelldaten
— Einfache Integration in lhre eigenen
Systeme
Direkter Zugriff auf Informationen, wie z. B.
Produktdaten und Preise, CAD-Modelle, Auf-
trags-und Lieferstatus

Lieferanteniibergreifende Zusammenarbeit

ESIS® ist eine Initiative flihrender Anbieter der Automatisierungstechnik: Festo, SICK und SEW-EURODRIVE. Gemeinsam
verfolgen wir das Ziel Ihr e-Business zu vereinfachen und Fehlerquellen zu eliminieren. Und das Netzwerk wéchst; HERMA,
Harting und weitere Partner schlieBen sich bereits an. Automatisieren Sie lhre Prozesse mit den ESIS®-Schnittstellen!

Eine Initiative von:

FESTO SICK Weitere Partner: HERMA

EURODRIVE Sensor Intelligence.

Pushing Performance

gl

www.sew-eurodrive.de/esis
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NEU: Antriebsauslegung

Sie kennen lhre Applikation und wir die passende Antriebstechnik — jetzt noch ein paar Daten ein-
geben und das neue Online Tool ,Antriebsauslegung* findet und berechnet den passenden Getriebe-
motor flr Ihre Applikation.

Im 1. Schritt wahlen Sie eine Applikation aus, geben im 2. Schritt alle zugehdrigen Applikationsdaten
ein und schon erhalten Sie auf Knopfdruck bereits eine erste Empfehlung wie der Antrieb aussehen
konnte. Zusétzlich liefert das Tool auch Vergleiche mit mehreren alternativ passenden Getriebemoto-
ren.

Und das alles ohne Login oder Registrierung. Inre Daten bendtigen wir erst, wenn Sie den Antrieb bei
uns anfragen oder bestellen méchten.

Antriebsauslegung leicht gemacht -
versuchen Sie es gleich jetzt.




Mobile Applikationen

Sie sind mobil unterwegs und bendtigen technische Daten und Dokumentationen oder wollen
Storungen von SEW-EURODRIVE-Antriebskomponenten direkt vor Ort in der Anlage identifizieren?

Kein Problem: unsere Apps stehen bereit.

SEW Product ID plus

Ui ivted- Auswwak
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SEW Diagnostics

LIFE CYCLE SERVICES

[=lptsi[w]  Schneller Zugriff von unterwegs:
) Uberzeugen Sie sich selbst und lernen
[=] Sie hier unsere mobilen Apps kennen.
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Einkauf bei SEW-EURODRIVE

Procurement 360° — spiegelt die Philosophie des ganzheitlichen Ansatzes wider, wonach
unser Einkauf denkt und erfolgreich international handelt. Ein zukunftsorientierter Einkauf
muss bestens vernetzt sein: Neben einer intensiven Zusammenarbeit mit nahezu allen
Bereichen, u. a. Entwicklung, Produktion, Qualititsmanagement und Logistik, holen wir
die globale Einkaufswelt von SEW-EURODRIVE konsequent ins Boot. Diese enge Verzah-
nung innerhalb des Unternehmens wird erganzt durch einen nachhaltigen Austausch

mit unseren Lieferanten, durch das Verstehen unserer Kundenbediirfnisse sowie durch

Kooperationen mit Fachverbdnden und renommierten Hochschulen.

Procurement 360°
See the big picture

B




Unser schnittstelleniibergreifendes Programm im Uberblick

Beschaffung (Sourcing)

— Weltweit ein Standard — Die Auswahl von Lieferanten nach SEW-
EURODRIVE (bergreifenden Kriterien sichert unsere hohen Qualitatsan-
spriiche nachhaltig ab.

— Transparenz globaler Beschaffungsmérkte — Wir erkennen friihzeitig
Chancen und Risiken und handeln in enger Abstimmung mit unseren
dezentralen Einkaufsorganisationen.

Lieferantenmanagement (Supplier Management)

— Gesamtheitlicher Ansatz — Die SEW-EURODRIVE-Supplier-Management-
Toolbox findet weltweite Anwendung. Von Lieferantenauswahl, (iber Be-
wertung bis hin zur Lieferantenentwicklung.

— Im Schulterschluss — Experten aus Einkauf, Entwicklung, Qualitat und
Logistik treffen gemeinsame Entscheidungen in sogenannten ,Supplier
Steering Committees”.

Qualititsmanagement (Quality Management)

— Vorrausschauende Absicherung — Machbarkeitsstudien vor dem Serien-
anlauf, schnelles Eingreifen und direkte Kommunikation mit Lieferanten
sorgen fir reibungslose Abldufe.

— Mehrstufiges Eskalationsmanagement — MaBnahmenplanung und kon-
sequente Nachverfolgung erfolgt gemeinsam mit den Verantwortlichen
in der Versorgungskette.

Risikomanagement (Risk Management)

— Prévention — Friihzeitige Identifikation von lieferantenbezogenen Risiken
sichert den laufenden Betrieb ab. Das Monitoring der kompletten Liefe-
rantenbasis erfolgt durch die sogenannte Critical Supplier Watchlist.

— Trendradar — Die Beobachtung der Beschaffungsmérkte, politischer
Storeinflisse und Technologietrends ermdglicht proaktives Ergreifen von
Initiativen.

Gesetzliche Vorschriften (Legal Regulation)

— Produktkonformitat — Durch aktive, crossfunktionale Moderation sorgen
wir daflr, dass gesetzliche Anforderungen innerhalb der Wertschop-
fungskette verstanden und erfiillt werden.

— Nachhaltigkeit — Soziale, ethische sowie Umweltaspekte sind, neben
den wirtschaftlichen Anforderungen, die Basis flir unser tagliches Tun
und Handeln.

Prozessoptimierung (Prozess Optimization)

— Digitalisierung — Hochautomatisierte Prozesse bauen wir mit zukunfts-
orientierter Technologie und globaler Vernetzung aus.

— Schnittstellenkoordination — Potentiale schopfen wir voll aus durch Ein-
bindung interner sowie externer Businesspartner.

Organisation (Organization)

— Nah am Geschehen — Gezielter Einsatz des Facheinkaufs findet direkt
in den Produktionswerken sowie in der Innovation statt.

— Wertgestalter — Begeisterung fiir Themen von morgen, kontinuierliche
Weiterbildung und gelebter Wissenstransfer sind unser téglicher An-
trieb.

Reporting (Reporting)

— Visualisierung — Lieferantenperformance auf einen Blick, flexible Ad-
hoc-Auswertungen und eigenstandige Analysen gehéren zu den Werk-
zeugen jedes Einkaufers.

— Fakten und Expertise — Entscheidungsgrundlagen basieren auf validen
Kennzahlen und werden durch schnittstelliibergreifendes Expertenwis-
sen angereichert.

Ganzheitliches prozessorientiertes Denken zeichnet die Arbeitsweise
unseres Einkaufs aus. Das setzt eine enge bereichstibergreifende Zusam-
menarbeit und ein zukunftsorientiertes Lieferantenmanagement voraus.

Fragen? Kontaktieren Sie unseren Einkauf.
procurement360@sew-eurodrive.de

LIFE CYCLE SERVICES



m Automatisierung

AUTOMATISIERUNG

WER GROSS DENKT, DARF GROSSES ERWARTEN.
UNSERE LOSUNGEN FUR MORGEN, SCHON HEUTE VERFUGBAR - WELTWEIT

o







m Automatisierung

Lésungen von SEW-EURODRIVE

Sie haben vollig neue oder ganz besondere Herausforderungen fiir uns? Unabhéngig
welche Branche: Wir sind weltweit flir Sie da und entwickeln unsere Komponenten und

das Baukastensystem ebenso konsequent weiter wie unsere Losungen.




SEW-EURODRIVE gestaltet und realisiert heute Losungen fiir die Aufgaben von morgen:
— THE REAL 4.0,

— innovative Systemldsungen,

— branchen- und applikationsspezifische Maschinenautomatisierung

— starke, variantenreiche Industriegetriebe.

So werden wir zukiinftigen Herausforderungen gerecht und bieten Ihnen immer genau das, was Sie
jetzt, morgen und (ibermorgen brauchen.
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THE REAL 4.0 = SEW-EURODRIVE

Der gesamte industrielle Sektor steht vor einem massiven Umbruch, der durch eine

zunehmende Vernetzung und das Internet gepragt ist. Diese Entwicklung ist derart

gravierend und fundamental, dass viele Experten von einer vierten industriellen Revolution

LIndustrie 4.0“ sprechen. Wir mochten auf den nachfolgenden Seiten mit Innen unsere

Vision der Fabrik 2020 teilen.

Reale und virtuelle Welt verschmelzen.

Auf diese Weise sind ganz neue Produktionsme-

thoden und -prozesse denkbar. Neu ist in diesem
Ansatz, dass nicht nur Maschinen und integrierte
Systeme untereinander kommunizieren, sondern

im Rahmen von Industrie 4.0 alle Systeme unter-
einander intelligent vernetzt sind und sich mit den

Das Prinzip einer zunehmenden intelligenten Ver-
netzung bringt erhebliche Kosten-, Zeit- und Effi-
zienzvorteile flir die Unternehmen, die diesen Weg
konsequent verfolgen. Die Schatzungen gehen

zu fertigenden Produkten echtzeitnah Informati-
onen austauschen. Die Maschine denkt mit und
bemerkt selbststéndig, wenn bei bestimmten
Produktionsgutern Nachschub bendtigt wird.
Den Bedarf meldet sie selbststéndig an weitere
Systeme, die dann automatisiert die Bestellung
auslosen.

davon aus, dass hier bis zu dreiBig Prozent ge-
genuber heutigen Produktionsmethoden einge-
spart werden.



AUTOMATISIERUNG

Industrie 4.0 — Unsere Version der Smart Factory 2020:

Perfekt umgesetzte Lean-Prinzipien und Technologieansitze aus Industrie 4.0 realisieren
und damit Fabriken nach der Erfolgsphilosophie ,Mensch und Technik im Arbeitsprozess
intelligent miteinander kombiniert“ schaffen. Wir gestalten wertschépfungsorientierte,
verschwendungsfreie, flexible und motivierende Arbeitsablidufe und unterstiitzen diese
bereichsiibergreifend mit eingebetteten intelligenten Automatisierungslésungen. Bisher
getrennte Funktionen wie Fertigung, Montage und Logistik werden bei Industrie 4.0 intel-
ligent miteinander verzahnt und verschmelzen zu einem Gesamtsystem.
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Mehr Produktivitat in der Werkslogistik

Die Umsetzung von Integrated Industry ermég- nomen und sich selbstorganisierenden

licht einen Paradigmenwechsel im Management  Produktionseinheiten entwickelt. Dafiir werden
der Produktentstehungs- und Wertschopfungs- z. B. mobile Montage-, Logistikassistenten
kette. Starre Produktionsstrukturen werden in erforderlich.

den Fabriken aufgeldst und zu aktiven, auto-

Aktuell fiihren wir unter Beriick-
sichtigung der Wertschépfungsprin-
zipien One-Piece-Flow und Small-
Factory-Unit ein Projekt durch, zur
Modernisierung und Optimierung
des Materialtransports am unter-
nehmenseigenen Fertigungswerk in
Graben-Neudorf.




Wir bei SEW-EURODRIVE arbeiten im Bereich
der Innovation seit einiger Zeit an diesem neu-
en Technologiebaukasten, der intelligente, in-
novative und kostenoptimale Applikationslésun-
gen ermdglicht. Vor allem Neuerungen in den
Bereichen induktive und optische Spurfiihrung,
beriihrungslose Energielibertragung und Ener-

giespeicherung, Sicherheitstechnik, Funk und
Navigation, Sensorik, Antriebstechnik und
parametrierbare Steuerungssysteme haben
und werden neue technische Moglichkeiten
in der Transportlogistik bis hin zu robotischen
Systemen schaffen.

AUTOMATISIERUNG
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Effiziente Ablaufe sorgen fur Zeit- und Energieersparnisse

Wir bei SEW-EURODRIVE setzen unsere eigenen
Losungen in der Produktion oder Logistik ein —
téglicher Praxis-Hartetest. Auch deshalb widmen
wir der Energieversorgung unserer Applikations-
[6sungen einen groBen Teil unserer Aufmerk-
samkeit.

A

Bereits in den 1990er-Jahren entwickelten
wir die Technologie der beriihrungslosen
Energieiibertragung MOVITRANS®. Seitdem
passen wir sie den veranderten Marktanforde-
rungen kontinuierlich an und arbeiten an ihr,
im Hinblick auf Industrie 4.0, stetig weiter.




MOVITRANS® besteht aus stationdren und mo-
bilen Komponenten zur kontaktlosen Energiever-
sorgung beweglicher elektrischer Verbraucher.
Die bendtigte Energie wird dabei tber elektro-
magnetische Felder (kontaktlos) von einer Spule
oder isolierten stationéren Leitern tber einen
Luftspalt auf die mobilen Verbraucher (Fahrzeu-
ge) punktuell oder auch entlang einer Strecke
Ubertragen. Gegentiber der klassischen Energie-

Ein weiteres Beispiel: unser Kurzzeit-Energie-
speichersystem fir flexible Fahrspuren.

Um elektrische Energie speichern zu konnen,
wird der Gleichspannungsspeicher in Form von
elektrischen Kondensatoren oder Batterien des
elektrischen Antriebssystems erweitert. Dies
erfolgt mit Hilfe von Energiespeichermodulen,
die aus neuartigen Doppelschichtkondensato-
ren aufgebaut sind. Mit Hilfe eines Gleichspan-

ibertragung, z. B. mittels Schleifleitungen oder
Ladestationen, ist das MOVITRANS®-System be-
sonders verschleiBarm und damit wartungsfrei.
Durch Einsatz der beriihrungslosen Energieiiber-
tragung entféllt das Mitfiihren einer schweren
Batterie, was sich z. B. nachhaltig auf das De-
sign eines mobilen Assistenzsystems auswirkt.
Die auf den Hauptstrecken verlegten Linienlei-
ter versorgen die Fahrzeuge beim Uberfahren

nungswandlers, der zwischen Netzanbindung
und Speichermodulen geschaltet wird, ist es
maoglich, die gespeicherte Energie individuell
zu regeln. Der Speicher wird aktiv geladen und
die gespeicherte Energie gezielt dem Verbrau-
cher zur Verfligung gestellt. Durch den Einsatz
des Kurzzeit-Energiespeichersystems von
SEW-EURODRIVE lassen sich applikationsbe-
dingte Netzunterbrechungen Gberbricken und

mit Energie. Das Aufladen einer Batterie entfallt.
Die Fahrzeuge sind somit im 3-Schicht-Betrieb
einsetzbar, da eine Ladepause zum Aufladen der
Batterie nicht bendtigt wird. Gleichzeitig redu-
ziert sich die Anzahl der benétigten mobilen As-
sistenten gegeniiber batteriebetriebenen Fahr-
zeugen. Ressourcen werden dadurch geschont,
was auch den unvermeidbaren Batteriewechsel
bei batteriebetriebenen Fahrzeugen betrifft.

damit moderne und hochflexible Fabrikkonzepte
verwirklichen. Im Hinblick auf die digitale Fabrik
und die Bedeutung der Schwarmtechnologie
spielt dieser Sachverhalt eine wichtige Rolle.
Und die reduzierte Installationstechnik eines
solchen Systems macht sich in der Praxis vor
allem auch bei einem Netzausfall oder einer
Netzunterbrechung besonders positiv bemerkbar.

AUTOMATISIERUNG
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Hier erfahren Sie mehr zu unseren Projekten
Industrie 4.0 ,,made by SEW-EURODRIVE".
www.sew-eurodrive.de/smart-factory
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Verschiedene Moglichkeiten auf einen Blick:
Einsatzbeispiele

Individuelle Systemldsungen mit eingebauter Erfolgsgarantie — daflr steht MAXOLUTION®
von SEW-EURODRIVE. Unsere MAXOLUTION®-Systemldsungen bieten Ihnen innovative
Bausteine, um kundenspezifische Losungen fiir Maschinen und Anlagen optimal angepasst

an lhren Bedarf zu gestalten.

Innovative und individuelle MAXOLUTION®-SystemIldsungen




Die Spanne reicht dabei von elektromechani-
schen Antrieben, Steuerung und Kommunikati-
on Uber die Visualisierung, Simulation/Emulati-
on und kontaktlose Energielibertragung bis zum
vielfaltigen Dienstleistungsportfolio, mit dem wir
Sie zuverlassig, schnell und erfahren unterstiit-

zen. Unsere Systemspezialisten bilden ein Kern-
team, das lhnen seine branchenbezogene Fach-
kompetenz zur Verfligung stellt und eng mit den
lhnen bekannten Mitarbeitern aus Vertrieb und
Service zusammenarbeitet.
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Querverschiebewagen

lhr Mehrwert: Alles aus einer Hand. Wir garan-
tieren Ihnen die optimale Beratung und Betreu-
ung, mit weniger Schnittstellen, daftir mit einem
Ansprechpartner flir die komplette Systemlosung.
Schnell, unkompliziert, ganzheitlich — und immer
mit dem Blick auf das, was Sie brauchen.

AUTOMATISIERUNG
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Individuelle Losungen fur die Automobilindustrie:
innovativ und zuverlassig

Die MAXOLUTION®-Systemspezialisten haben immer das Ganze im Blick: von der Problemlésungskompetenz bis zur Anlagenverfiig-
barkeit — und dies mit langjahriger Marktkenntnis und Erfahrung. Auch in diesem Jahr stellt SEW-EURODRIVE mit den MAXOLUTION®-
Systemldsungen fiir die Automobilbranche ihre Innovationskraft unter Beweis. Uberzeugen Sie sich selbst!

Elektrohéngebahn — EHB Safety
— intelligente Antriebssteuerung mit MOVIVISION® (siehe EHB Advanced)
— innovative Safety-Funktionen:
- sicheres Bremssystem mit Bremsdiagnose SBS
- sichere Position (SLP) und Geschwindigkeit (SLS) mit nur einem
Barcodegeber
- sichere Uberwachung (SLS und SLP) von bis zu drei Achsen
(Fahr, Hub, Dreh) in Kombination
- sichere Kommunikation via SEW-EURODRIVE-Schlitzhohlleiter zwi-
schen allen EHBs und der stationéren Steuerung MOVISAFE®-HM31
- SDM* (Safe Distance Monitoring) ermaglicht eine dynamische,
sichere AbstandsvergroBerung in Montagelinien
* Im Rahmen des Handling Awards 2016 {iberzeugte SDM die Jury und belegte den
2. Platz in der Kategorie ,,Qualitdt und Sicherheit”

Elektrohéngebahn — EHB Advanced
— intelligente Antriebssteuerung mit Absolutpositionierung
— zuverlgssige WLAN-Kommunikation
— flexible, einfache Konfiguration mit MOVIVISION®, denn:
- MOVIVISION® ermdglicht Simulation/Emulation der EHB-Anlage vor
Inbetriebnahme
- Motion Profile Manager erleichtert Erstellung und Anderung von
Fahrprofilen flr bis zu drei Achsen (Fahr, Hub und Dreh)
- Condition Monitoring bietet jederzeit einen umfangreichen
Diagnosevergleich lhrer EHB-Anlage via Timeline-Funktion

Elektrohdngebahn — EHB Basic

— kompakte Systemldsung fiir einfache Transportaufgaben
mit Halbwellensteuerung und parametrierbaren Funktionen
kostengunstig und robust

ideal fiir Retrofit




Fahrerloses Transportsystem (FTS)

— hohe Flexibilitdt ohne Verbauung von Flachen

dezentrale Antriebs- und Positionierungssteuerung mit Applikations-
Umrichter MOVIPRO®

kontaktlose Energielibertragung MOVITRANS®

— zuverléssige WLAN-Kommunikation

Schubplattform

— intelligente, dezentrale Antriebssteuerung
mit der parametrierbaren Anlagensoftware MOVIVISION®

— absolute Positionierung

— zuverléssige WLAN-Kommunikation

— kontaktlose Energielibertragung

— skalierbare Sicherheitsfunktionen (SLP, SLS fiir Hub, SLP fiir X-Achse;
sichere Kommunikation)

AUTOMATISIERUNG

Fragen? Kontaktieren Sie unsere Experten:
Maxolution.Automotive@sew-eurodrive.de
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Individuelle Losungen fur die Kurier-, Express- und Paketlogistik
sowie fur die Flughafenindustrie: zuverlassig und effizient

SEW-EURODRIVE kennt die Anforderungen der Kurier-, Express- und Paketlogistik sowie der Flughafenindustrie: Ob Gepack- oder
Pakettransport, Sortierung oder Verteilung — wir sorgen mit unserem hocheffizienten, mechatronischen Antriebssystem MOVIGEAR® und
dem Elektronikmotor DRC.. in Kombination mit dem dezentralen Controller MOVIFIT®-FDC fiir mehr Wirtschaftlichkeit in allen Prozessen.

Antriebslésungen fiir Gepackférderanlagen auf Flughéfen

Antriebslosungen fiir Paketforderanlagen in Logistikzentren

——
——

et =zi

Maxolution.Airport@sew-eurodrive.de
Maxolution.Parcel@sew-eurodrive.de
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Standardforderer
Standardférderelemente und Kurvenforderer kénnen durchsatzoptimiert
und energieeffizient realisiert werden.

Ihre Vorteile

— ein modularer Ansatz mit bis zu 10 Antrieben pro Infrastruktursegment
— schnelle Installation und Inbetriebnahme

— einfache Diagnose und Antriebstausch

— performante Systeme fir effizienten Materialfluss

Paket- oder Gepackvorverarbeitung (Gap control & tracking)
Sorgt fiir einen optimalen Stiickgut-Abstand bei der Einschleusung in

Maschinen z. B. zum Scannen des Stiickguts (EDS- oder DWS-Maschinen):

— eine optimale Liickenregelung

einen maximalen Durchsatz

eine hohe Energieeinsparung

autarker Betrieb z. B. bei Havarie mdglich

Vertikalverteiler
Dient der Aufteilung bzw. dem Zusammenfiihren von Stiickgut zwischen
zwei Ebenen.

Ihre Vorteile

— deutliche Verbesserung der Energieeffizienz und des Durchsatzes
— reduzierte Installationskosten

— performante Systeme dank hoher Antriebsfunktionalitét

Sorter

Antriebslésungen von SEW-EURODRIVE in Sorter-Applikationen gewahr-
leisten einen reibungslosen, ruhigen und sanften Betrieb sowie eine
ginfache Inbetriebnahme durch:

— eine Modulsteuerung mit Lastaufteilungsfunktion
— Antriebe ohne Liifter
— modulare und konfigurierbare Losungen

AUTOMATISIERUNG
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Individuelle Losungen fur die Transport- und Warehouselogistik:
innovative Prozesse und Flexibilitat fur die Smart Factory

Durch mehrjahrige Erfahrung in der Intralogistik ist SEW-EURODRIVE Ihr optimaler Partner, inshesondere wenn es um Prozessbheratung,
inklusive Simulation, Engineering, Programmierung bis hin zur Umsetzung mit Installation und Inbetriebnahme fiir die Smart Factory geht.

MAXOLUTION® Mobile Systeme

— Paletten-, Behalter- und Materialtransport fiir Maschinen oder
Montagelinien

— Dreite Basis an Infrastruktur-Systemen, die individuell selektiert werden

— komplettes Engineering-Framework fiir Fahrzeuge und Logistik-
koordination

— Energiemanagement mit kontaktloser Energieiibertragung, Energie-
speicher oder Akkumulatoren

— Flexibilitiat und Dynamik in Prozessen, Produkten und Logistik

— skalierbare Navigationsfunktionen

Regalbediengerat
— komplette Automatisierungsstruktur mit
- Energiemanagement mit Energieoptimierung
- Motion-Control-Steuerung
- Sicherheitsfunktionen
- Steuerung vom Lastaufnahmemittel (LAM)
— Komplettautomatisierung von Shuttle fiir Paletten
— direkte Schnittstelle zum Warehouse-Management-System (WMS)

. 1. A H- 1| i Querverschiebewagen
— verschleiBfreie, kontaktlose Energielibertragung
we==<  — intelligentes Energiemanagement

it _i_-"_';l — Komplettbaukasten von den Antrieben und Steuerungen bis hin zur
' ! o ! = & Software-Framework
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Individuelle Losungen fur die Getranke- und Lebensmittelindustrie:
effizient und leistungsstark

0b Einweg oder Mehrweg, ob Trocken-, Nass- oder Hygienic-Bereich, ob fest, fliissig oder Schiittgut — SEW-EURODRIVE sorgt mit
individuellen MAXOLUTION®-Systemldsungen fiir mehr Wirtschaftlichkeit, Flexibilitdt und Durchfluss in der Nahrungsmittel- und
Getrankeindustrie.

Flaschen- und Gebindetransport

— speziell fiir den Einsatz in Lebensmittel- und Getrdnketransportanlagen

hochste Energieeffizienzklasse durch IE4-Motoren

gekapseltes Antriebssystem MOVIGEAR® erleichtert den Reinigungs-

prozess auch an unzugénglichen Stellen

— MOVIGEAR® ist die optimierte mechatronische Einheit aus Motor,
Getriebe und Ansteuerelektronik

Packer

— Gesamtfunktionalitdt der Anlage auf Basis von modularem Automatisie-
rungsbaukasten

— offene Softwareplattform fiir individuelle Gestaltung der Anlage

— massive Gliederkettenbander in der Zu- und Abflihrung der Flaschen-
késten werden von kompakten mechatronischen MOVIGEAR®-Einheiten
bewegt

— der Zentrierrahmen und das Portal werden je nach Bedarf mit Servo-
oder Standard-Getriebemotoren mit Geber ausgestattet

AUTOMATISIERUNG

MAXOLUTION® Production Robots

— offene Softwareplattform fiir Komplettautomation

individuelle Gestaltung der Anlage in kiirzester Zeit auf Basis von
erprobten Roboterfunktionalitaten

— als Stand-alone oder als Teilmaschine verflighar

Achsen kdnnen mit Servo- oder Standard-Getriebemotoren mit Geber
ausgestattet werden




m Automatisierung

Individuelle Losungen fur die Getranke- und Lebensmittelindustrie:
Verpackungsmaschine fur Sekundarverpackung

MAXOLUTION® als Partner fiir Endkunden und OEMs ermaglicht es, Maschinenldsungen in kiirzester Zeit zu konzipieren. Mit innovativster
Technik und einem Baukasten an Softwaremodulen auf Basis von PackML kénnen so schnell neue Verpackungsanlagen entstehen oder
alte Anlagen modifiziert werden, die die Ziele von hochstem Durchfluss bei geringem Energieverbrauch erreichen.

Einforderung

— effiziente Antriebseinheit MGF1..DSM mit Motor der Energieeffizienz-
klasse IE4

flr Férderanwendungen mit Schaltschrankinstallation

geringerer Platzbedarf im Vergleich zur Getriebemotoreinheit

— weniger Reinigungsaufwand durch hygienisches Produktdesign
reduzierte Gerduschemission

Verpackungseinheit

— neue Steuerungsplattform MOVI-C® ermdglicht den modularen und
flexiblen Aufbau der Anlage

— Gesamtfunktionalitat entsteht auf Basis von verifizierten, individualisier-
baren Softwaremodulen, die im PackML-kompatiblen SEW-EURODRIVE-
Automation-Framework verfligbar sind

— Vorlagen fir Visualisierungs- und Steuerungseinheiten vorhanden

— Servo-Mehrachsmodule fiir effiziente Anlagenlayouts

Ausforderung

— neuer SEW-EURODRIVE-Rollenantrieb fiir einfache Forderaufgaben
— fertige Losung fir Rollenbahnen

— inklusive Softwaremodul zur Ansteuerung
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Kartoniermaschine mit Férdertechnik



m Automatisierung

Individuell und erfolgreich:
Systemlbdsungen fur jede Bewegung.

So individuell wie Ihre Ideen und Ihr Bedarf sind
unsere MAXOLUTION®-Systemldsungen. Um
Ihnen ein Gefiihl zu vermitteln, wie und wo die
projektspezifischen Losungen zum Einsatz kom-
men, geben wir Ihnen einige Einblicke. Genauere
Informationen und Ideen, wie MAXOLUTION®
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Sie unterstiitzen kann, besprechen wir am
besten personlich. Wie auch immer lhre Ldsung
aussehen wird: Sie profitieren von reduzierter
Komplexitdt durch aufeinander abgestimmte
Systemkomponenten und Durchgangigkeit.




Individualitét, langjéhrige und internationale Expertise

MAXOLUTION® steht nicht nur fir individuelle portfolio aufgebaut, das die optimale Umsetzung  Abgestimmt auf unsere Systemlosungen, bieten
Systemlésungen, sondern auch fiir einen um- Ihrer Anforderungen garantiert. Das Spektrum wir lhnen eine ganzheitliche Ldsung individuell
fangreichen und anpassbaren Dienstleistungs- beinhaltet jede Phase des Produktlebenszyklus: passend auf |hre Bedirfnisse an.

baukasten. Aufgrund der langjéhrigen, inter- von der Beratung, der Planung und dem Engi-

nationalen Erfahrung mit Systemldsungen im neering Uber die Umsetzung und Inbetriebnahme

Projektgeschaft haben wir ein Dienstleistungs- bis hin zu einer Produktionsbegleitung.

MAXOLUTION’-Dienstleistungsbaukasten

Individuelle A | Kundenorientiertes‘ Software A |
Beratung / Projektmanagement Programmierung
Engineering und Inbetriebnahme
Projektspezifische N Anlagen- und A | Emulation A |
Systemanpassungen Maschinensimulation und virtuelle

und Prufungen Inbetriebnahme
Safety- N Energieberatung N Weltweite N
Dienstleistungen Lieferlogistik

Training A |

Prozess-SimuIation‘
und Visualisierung

Produktions- ‘
begleitung

AUTOMATISIERUNG

[mlg#[=]  Weitere Informationen zu MAXOLUTION®-
Systemldsungen finden Sie hier.
[=]e www.sew-eurodrive.de/mehrwerte
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NEU: Wir automatisieren:
SEW-EURODRIVE automatisiert lhre
Maschine - branchen- und applikationsspezifisch

Als Maschinenbauer ist Ihnnen SEW-EURODRIVE aus der Welt der Antriebstechnik, der
Antriebsautomatisierung durchaus ein Begriff? Wahrscheinlich haben Sie schon Technik

von uns eingesetzt, z. B. ein mechatronisches System?

Lassen Sie uns gemeinsam noch einen Schritt
weitergehen. Denn in lhrer und unserer Branche
besteht nur, wer sich weiterentwickelt, wer mit
Leidenschaft neue, auch unkonventionelle Wege
geht, wer nicht stehen bleibt und wer sich vor
allem als zuverlassiger Partner beweist.

Wir verstehen, dass Anforderungen fiir die Ma-
schinenautomatisierung nicht nur von Branche
zu Branche variieren. Sondern auch innerhalb
der Branche unterschiedlichste applikations-
spezifische Vorgaben und Anforderungen zu
berticksichtigen sind.

Verpackungsmaschinen sind nicht gleich Verpa-
ckungsmaschinen; in Abfiillmaschinen andern

sich von Produkt zu Produkt, von Land zu Land
die VerschlieBanforderungen — der Endverbrau-
cher gibt vor, was flir die Produktion bendtigt
wird. Das abgefiillte Lebensmittel beeinflusst
den Reinigungsprozess der Maschine, der wie-
derum die Beschichtung der Antriebe usw.

Oder bei Palettierer, Palettierroboter oder Hand-
lingsmodule — sie sind fiir unterschiedlichste
Materialien und Lasten ausgelegt und miissen
unterschiedliche Bewegungen erfillen. Auch hier
wechseln und veréndern sich die Anforderungen
an die Einzel-, Doppel- oder Mehrachsen der
Maschine bzw. Maschinenmodule mit nahezu
jeder Applikation.
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MAXOLUTION®

Maschinenautomatisierung

Nehmen Sie uns deshalb beim Wort: Unter dem Namen MAXOLUTION®
bieten wir lhnen branchen- und applikationsspezifische Losungen fr
lhre Maschinenautomatisierung. Wir sind Ihr Partner von Anfang an und
unterstiitzen Sie bei der Planung und Umsetzung lhres Automatisierungs-
konzepts.

Fiir uns steht die Anforderung Ihrer Maschine an erster Stelle. Deshalb
sprechen wir ber die notwendige Antriebs- und Automatisierungstechnik
oder auch die Software erst, wenn wir gemeinsam die bestmagliche
Losung fur lhre Maschinenautomatisierung gefunden haben.

AUTOMATISIERUNG



m Automatisierung

Was kdnnen wir gemeinsam erreichen?

Ihren , Time to Market” zu verbessern und die Maschineneffektivi-

tét bei gleichzeitig hoher funktionaler Sicherheit auszubauen. Aber

auch die Systemlernzeit Ihrer Mitarbeiter zu verkiirzen, und die

Inbetriebnahme fiir Sie so einfach und innovativ wie moglich zu

gestalten.

Noch mehr?

— Reduzierung von Instandhaltungskosten

— Minimierte Inbetriebnahme- und Servicezeiten
— Verkiirzte Engineeringzeit

— Formatverstellung ohne Umbau

— Verzicht auf teures Werkzeug

— Reduzierung von Komplexitdt und Varianten

— Geringe , Total Cost of Ownership“

Und dabei schreckt uns die Koordination verschiedenster
Funktionsmodule genauso wenig ab, wie das Verbinden und
Automatisieren verschiedenster Peripherien. Im Gegenteil es
spornt uns an, wenn viele Ein- und Ausgangsschnittstellen
im Materialfluss oder Systemschnittstellen zu weiteren
Maschinenmodulen zu beriicksichtigen sind. Den Trend zur
Maschinen-Modularisierung haben wir genauso im Blick, wie
die standig wachsenden Anforderungen in der Fabrikvernet-
zung, mit denen Sie konfrontiert sind.




Mit intelligenter und kommunikativer Hard- und Software,
d. h. von der mechanischen Antriebsebene und Umrichter-
technik, Einkabeltechnologie nattirlich inklusive, bis zur
Maschinensteuerung, bietet Innen SEW-EURODRIVE neue
Perspektiven fiir lhre Maschinenautomatisierung. Losungen,

die ein durchgéngiges Sicherheitskonzept und hohe Konnek-

tivitdt aufweisen. Selbstverstandlich international, denn als
Global Player bieten wir auch Service weltweit. Und (iber

virtuelle Losungs- und/oder Servicekonzepte fiir lhre Endkun-

den konnen Sie heute schon mit uns sprechen.

Als Ihr Partner flir die Maschinenautomatisierung stellen wir

Ihnen unser ganzes Branchen- und Applikations-Know-how

zur Verfiigung. Damit Sie in der Lage sind, Ihre Anforderun-

gen an die Automatisierung bestmdoglich umzusetzen.

SEW-EURODRIVE — Ihr Partner fiir

— Verpackungsmaschinen in der Nahrungs- und
Getrénkeindustrie

— Maschinen in der Intralogistik

— Applikationen in Robotik und Handhabung

— Maschinen in der Chemie- und Pharmaindustrie

Welchen Automatisierungsgrad bendtigen Sie?

Lassen Sie uns miteinander sprechen!
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m Automatisierung

Varianz und Starke -
unsere Industriegetriebeldsungen

Losungen fiir die ganz groBen Aufgaben. Mit unseren Industriegetrieben bewegen wir Ihre
Anlagen in ganz unterschiedlichen Branchen. Denn dort wo groBe Drehmomente flir ganz
groBe Bewegung sorgen miissen, halten wir die passenden Industriegetriebe bereit. Egal
wie dabei Ihre Anforderung an uns aussieht, wir setzen sie um. Entweder mit unseren
Losungen aus unserem Baukasten oder mit eigens flr Ihre Anforderung gestalteten oder

entwickelten Losungen — weltweit!

So individuell wie Sie uns brauchen Maschinensicherheit und Energieeffizienz. So
Die Erfahrung aus unzéhligen, umgesetzten Pro-  optimieren wir unsere Losungen permanent flir
jekten in den unterschiedlichsten Branchen und Ihre Anforderungen und sind es als starker Part-
Landern haben wir in unsere Industriegetriebe- ner ebenso gewohnt, fiir Sie die Losung ganz in-
Baureihen einflieBen lassen. Dazu gehort natiir- dividuell umzusetzen.

lich auch unser Expertenwissen in Steuerungs-

technik, Engineering Tools und Anlagensoftware,



Fur jede Branche die passende Losung

Zementindustrie Bergbauindustrie Hafenlogistik

— Becherwerk — Flotation Cell — Hubwerksantrieb
— Kugelmiihle (Direkt, Zahnkranz) — Gurtbandforderer — Fahrantrieb

— Drehrohrofen — Brecher — u.v.m.

— Sichter — Plattenbandaufgeber

— Gurtbandforderer — u.v.m.

— u.v.m.

AUTOMATISIERUNG

Getrénke- und Lebensmittelindustrie Energie- und Umwelttechnik Metall- und Stahlindustrie — Antriebe fiir:
— Mischer — Kihlturm — Schittgutférderer
— Trockner — Schredder — Miihlen und Crusher
— Spiralfroster — Schnecken-Forderer — Mischer
— Extruder — Pumpenantriebe — Fahrantriebe
— u.v.m. — Krananlagen
— Stranggussanlagen
— Rollgange

— Warm- und Kaltwalzen
— Bandbehandlungslinien
— Draht- und Rohrherstellung



m Automatisierung

Was die Zementindustrie bewegt

Becherwerksantriebe: intelligent kombiniert

Anforderung: Eine kontinuierliche Forderanlage zum vertikalen Férdern von Schittgiitern in einem Becherwerk.

Unsere Losung: lhre Vorteile:

— Kegelstirnradgetriebe mit Voll- oder — alle Antriebskomponenten optimal
Hohlwelle aufeinander abgestimmt

— Hilfsantrieb mit Freilaufkupplung und — kurze Lieferzeit durch modulares Konzept
Drehzahlsensor — schnelle Inbetriebnahme

— standardisierte Losungen mit 19 GroBen
— hohe Nenndrehmomente von 6.8 bis
270 kNm



Kugelmuhlen: effizient bewegt

Anforderung: GleichmaBige Bewegung eines mit Stahlbéllen gefiillten horizontalen Zylinders zum Zerkleinern von Schiittgtitern.

Unsere Lésungen:

Direktantrieb

— Stirnradgetriebe oder Planetengetriebe mit
Vorschaltgetriebe bis 5200 kNm
— Hilfsantrieb mit Ausriickkupplung
— Kiihlsysteme

— verschiedene Kupplungen

Zahnkranzantrieb
— mehrstufige Stirnradgetriebe bis
zu 2500 kKNm
Zahnkranz in segmentierter Bauweise
— Olkiihlsysteme
Heizsysteme
Motoren
— verschiedene Kupplungen
(antriebs- und abtriebsseitig)
— Fundamentrahmen

lhre Vorteile:

— komplette Auslegung des mechnischen
Antriebsstrangs
— Antriebslésung aus einer Hand
— kompaktes Design

— einfache Lieferabwicklung

lhre Vorteile:

— hochste Zuverlassigkeit

gewichtsoptimierte Losung in
Segmentbauweise

— vereinfachte Handhabung durch Segment-
bauweise, vereinfachte Logsitik und Montage
hohe Lebensdauer bei kompakten
Abmessungen

AUTOMATISIERUNG
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Womit Containerterminals
den Umschlag erh6hen

Kranantriebe: verlasslich und hochverfugbar

Anforderung: Verfahren und Positionieren der Laufkatze sowie des Containerkrans mittels Fahrantrieben; Heben und Senken
des Containers mittels Hubgetriebe.

Unsere Losungen:

Fahrantriebe

— Standardantriebe aus dem Getriebemotoren-
baukasten oder ausgefiihrt als

— Industriegetriebe aus dem X-Baukasten,

optional mit Motor, Kupplung, Bremse,

Motorkonsole.



Anforderung: Sicheres, zligiges und schwingungsarmes Bewegen der Container

Hubwerksantrieb

— Industriegetriebe aus dem X-Baukasten

— Kegelstirnradgetriebe, Stirnradgetriebe mit
Standard- oder vergroBertem Achsabstand,
kundenspezifische Ldsungen optional mit
Motor, Bremse, Kupplung etc.

Ihre Vorteile:

Standardgetriebe sowie nach Kundenwunsch
modifizierte Getriebe sowie kundenspezifi-
sche Losungen zur Realisierung vorgegebe-
ner AnschlussmaBe

gewichtsoptimierte Antriebe, weniger
Gewicht auf der Laufkatze
Energieeinsparung bei Katz- und Kranfahr-
antrieben

fallweise kleinere Fahrantriebe mdglich
geringere Investitionskosten durch leichteren
Stahlbau

kurze Lieferzeit

hohe Verfligharkeit

umkehrbares Getriebegehduse: Verwendung
des Getriebes in Links- und Rechtsaus-
flihrung. Dadurch nur ein Ersatzgetriebe
erforderlich (niedrigere Investitions- und
Lagerhaltungskosten)

AUTOMATISIERUNG



Automatisierung

Welcher Antrieb sich ruhrend um
lhren Mix kimmert

Mischer und Ruhrer: auf die richtige Mischung kommt es an

Anforderung: GleichméBiges Mischen und Riihren von fllissigen bis pastdsen Stoffen bei gleichzeitiger Aufnahme von hohen axialen
und radialen Prozesskraften.
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Unsere Losung:
Riihrwerksgetriebe

2-, 3- und 4-stufige Stirnrad- und Kegelstirnradgetriebe
Drehmomentbereich von 22 bis 90 kNm, vergréBerter Lagerabstand
verstarkte Lagerkonzepte zur Aufnahme von hohen axialen und radialen
Kraften

ausgefihrt je nach Belastung in ,moderate duty“, ,heavy duty radial®
oder ,heavy duty”

ATEX

Drywell-Dichtung fiir die vertikale Einbaulage

Flanschkupplung

FuB- oder Flanschmontage

lhre Vorteile:

Baukastensystem (Teile lagerhaltig)

kurze Lieferzeiten

hohe Einsatzvielfalt

robustes und funktionales Design

einteiliges Gehduse mit hoher Steifigkeit

hohe Wérmegrenzleistung

diverse Dichtsysteme (Drywell-Dichtungssystem als Teil des Gehéuses)
diverse Lagerungskonzepte zur Aufnahme der externen Prozesskrafte
Wellenendpumpe im Geh&use integriert

integrierter Olausgleichsbehélter

Kiihl- und Heizoption verflighar

Flanschkupplung verfiigbar (PaBfeder oder Schrumpfsitz)

AUTOMATISIERUNG
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Womit Sie selbst groBe Entfernungen
zuverlassig uberwinden

Gurtbandférderer: immer zuverlassig auch wenn’s rau hergeht

Anforderung: Uber lange Distanzen, groBe Hohenunterschiede und in raugn Umbungsbedingungen kontinuierlich Material transportieren
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Unsere Losung:

Gurtbandforderer

— komplettes Antriebssystem aus einer Hand

— Getriebe, Kupplung, Bremse, Motor, Schwinge

lhre Vorteile:

— perfekt aufeinander abgestimmte System-
komponenten

— hohe Zuverldssigkeit und Betriebssicherheit
in rauen Umgebungen

— maBgeschneiderte Losungskonzepte

— umfangreiche Zusatzausstattung méglich
(ATEX)

AUTOMATISIERUNG
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Rekordreife Leistung: unser Antriebskonzept
fur die neue Zugspitzseilbahn

Insgesamt sechs Jahre Planung und Bauarbeiten stecken in diesem Megaprojekt, bei dem
unsere Antriebstechnik eine zentrale Rolle spielt. Gemeinsam mit dem Marktfiihrer im Seil-
bahnbau Garaventa und der Alfred Imhof AG, der Generalvertretung von SEW-EURODRIVE
in der Schweiz, wurde die technische Auslegung der Hauptantriebe vorgenommen. Dabei
handelt es sich um zwei Stirnradgetriebe des Typs X3FS280 mit einem Nennmoment von
240000 Nm und einer maximalen Betriebsleistung von 1024 kW. Das Antriebskonzept
wurde doppelt ausgefiihrt, damit der Betrieb im Notfall auch mit einem Antrieb unter voller

Last erfolgen kann.

Im Falle eines Notstops, bei dem die Gondel nicht mehr fahren kann, werden die Fahrgaste
iber eine separate Gondel geborgen. Der Bergantrieb fiir diese Gondel stammt ebenfalls
von uns. Hier kommt ein Kegelradgetriebe des Typs X3TH210 mit einem Nennmoment von

90000 Nm zum Einsatz.




Anforderung: Getriebe fir die neue Seilbahn der Zugspitze. Komfort-
verbesserung fiir Besucher der Zugspitze, Reduzierung von Wartezeiten.
Rahmenbedingungen: Hohenlage, Wetterbedigungen, Hohenunterschied
1945 Meter in einer Sektion.

Dreifachspitze
Die Fahrzeuge der neuen Seilbahn verkehren im Pendelbetrieb und werden
auf zwei Tragseilen bewegt. Die Gondeln werden iiber einen Doppelantrieb

mit einer Nennleistung von 1700 kW angetrieben. Der Streckenverlauf
und die Lage von Tal- und Bergstation sind weitgehend gleich geblieben.
Weltweit sucht die neue Seilbahn der Superlative ihresgleichen und kann
mit drei Weltrekorden aufwarten: Mit 127 Metern der weltweit hochsten
Stahlbaustiltze fir Pendelbahnen, dem weltweit groBten Gesamthohen-
unterschied von 1945 Metern in einer Sektion sowie dem weltweit
langsten freien Spannfeld mit 3213 Metern.




Unsere Produkte

EU: MODULARER
UTOMATISIERUNGSBAUKASTEN

qu Zukunft der Automation - in zentralen und dezentralen Installationen

@ movi-c I

Vier Bausteine — eine Losung: 100 % Automatisierung aus einer Hand:

— Mit der Engineering-Software MOVISUITE® sparen Sie Zeit und Kosten.

— Die Steuerungstechnik MOVI-C® CONTROLLER senkt Komplexitat.

— Fr die Regelung von synchronen wie asynchronen Motoren sorgt die -
Umrichtertechnik MOVIDRIVE®.

— Und die Antriebstechnik bringt schlieBlich die Bewegung in jede Applikation.

www.sew-eurodrive.de/movi-c

%
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Unsere Produkte

MOVI-C®

Modularer Automatisierungshaukasten

Eigenschaften und Vorteile

— MOVI-C® ist die Komplettldsung bei Automatisierungsaufgaben sowohl fiir standardisierte

Einachs- oder Mehrachsapplikationen wie auch individuelle und/oder besonders komplexe
Applikationen aus den Bereichen MotionControl oder Automatisierung — einsetzbar in zentralen
wie dezentralen Installationskonzepten

Vier Bausteine — eine Komplettlésung:

1. Engineering-Software

2. Steuerungstechnik

3. Zentrale und dezentrale Umrichtertechnik

4. Antriebstechnik

Der Automatisierungsbaukasten MOVI-C® liefert von der Software fiir Planung, Inbetrigb-
nahme und Betrieb, tiber die elektronischen Steuerungs- und Regelungs-Komponente, bis
hin zum mechanischen Antrieb, dem Getriebemotor — SEW-EURODRIVE jede benétigte
Automatisierungs-Komponenten aus einer Hand. Selbstverstandlich voll integrierbar in alle
Automatisierungskonzepte.

Topologien/Anwendungsbeispiele

Der Allround-Baukasten fiir jede Topologie:
- Einachsautomation, z. B. Materialtransport
- MotionControl, z. B. Mehrsdulenhubwerke, Tripodmechaniken, Roboter inkl. Hilfsachsen
- Modul Automation, z. B. Verpackungsmaschinen, Verarbeitungsmaschinen,
komplexe Transportaufgaben (Modul-Automation)
- EtherCAT® MotionSlave, z. B. Serienmaschinen mit vielen Achsen, Kinematikberechnung
in der iibergeordneten SPS




Engineering-Software

MOVISUITE®

Eigenschaften

Zeit und Kosten sparen

MOVISUITE® setzt MaBstébe fiir Engineering-Software in der Antriebstechnik.

deutliche Zeit- und Kosteneinsparungen durch ein beschleunigtes Engineering und einer

einzigartigen Usability:

Planung, Inbetriebnahme, Bedienung und Diagnose erfolgen schneller und einfacher als je zuvor

MOVISUITE® standard

durchgangiges Engineering aller Komponenten des Automatisierungsbhaukastens MOVI-C® —

vom Umrichter bis zur kundenspezifischen Antriebstechnik

schnelles Engineering durch einzigartige Usability und optimierte Workflows
komfortables Arbeiten in modernem ,Look and Feel“ und neuester GUI-Technologie
einfacher Zugang durch homogenisierte Engineering-Schnittstellen

Inbetriebnahme und Parametereinstellung der Applikations-Umrichter MOVIDRIVE® modular

und system

optimierte Workflows fiir Profi- und Gelegenheitsanwender

schnelles und einfaches Einarbeiten der Nutzer durch modernes Interaction Design
intuitive Bedienbarkeit der Umrichterfunktionen wie z. B. des Handbetriebs und der
Inbetriebnahme des Antriebsstrangs

Konfiguration und IEC-Programmerstellung der MOVI-C® CONTROLLER
Parametereinstellung und Diagnose der Softwaremodule MOVIKIT®

effizientes Datenmanagement

integrierte Projektverwaltung

Netzwerkscan und Gerétedarstellung

Scope-Funktion

Elektronischer Katalog fiir Produkte von SEW-EURODRIVE

umfangreiche kontextsensitive Hilfe

Hilfevideos zu Usability und Umfang der
Engineering-Software MOVISUITE® finden Sie hier:

o
[l
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MOVI-C®

Steuerungstechnik Hardware

MOVI-C® CONTROLLER

Vorteile Komplexitédt senken

— mit dem MOVI-C® CONTROLLER wird mehr Spielraum in der Parametrierung mdglich und
weniger Programmieraufwand nétig

— fiir den Betrieb stehen vorgefertige Softwaremodule MOVIKIT® fiir eine Vielzahl an Applikationen
zur Verfligung

— die Inbetriebnahme erfolgt tber die Softwareplattform MOVIRUN®, dies senkt Kosten und
reduziert die Komplexitét; alternativ kdnnen selbstversténdlich auch eigene Programme
geschrieben werden

— verflighar in vier Leistungsklassen power, progressive, advanced und standard

— einfache zentrale Datenhaltung und Auto-Reload-Funktion fiir den Achstausch

— MOVI-C® CONTROLLER sind unter allen marktiiblichen Steuerungssystemen anbindbar

Eigenschaften/Ausstattung — einfache und zentrale Datenhaltung

— unter jedes marktubliche Steuerungssystem anbindbar

— leistungsféhig und bedienerfreundlich

— Auto-Reload-Funktion fiir Achstausch

— Inbetriebnahme: Softwareplattform MOVIRUN®-Module zum Parametrieren oder zum
Programmieren

— Betrieb: Softwaremodule MOVIKIT®, Funktionsbausteinen zur einfachen Drehzahlregelung,
Positionierung, Robotik, Kurvenscheibe, mechanisch gekoppelte Achsen uvm.

— Routing von PROFIsafe zu den Achsmodulen

— 1 x Ethernet (10/100 BaseT) flr Engineering oder TCP/IP und UDP iiber IEC 61131-3

— 1 x EtherCAT®-/SBus™s-Master




Leistungsklasse
MOVI-C® CONTROLLER standard

=AY

"

1 x CAN, potential gebunden

PROFINET-Slave, EtherNet/IP™-Slave, Modbus-TCP/IP-Slave
Statusanzeige von SPS und Feldbus

SD-Speicherkarte

< 2 interpolierende Achsen

< 6 Hilfsachsen

Leistungsklasse

MOVI-C® CONTROLLER advanced

2 x CAN, davon 1 x galvanisch getrennt

1 x RS485

PROFINET-Slave, EtherNet/IP™-Slave, Modbus-TCP/IP-Slave
Statusanzeige von SPS und Feldbus

optional Einbau in ein Mastermodel anreihbar an MOVIDRIVE® modular
SD-Speicherkarte

< 8 interpolierende Achsen

< 8 Hilfsachsen

Leistungsklasse
MOVI-C® CONTROLLER progressive

PROFINET-Slave, EtherNet/IP™-Slave, Modbus-TCP/IP-Slave
CFast-Speicherkarte 2GB

< 16 interpolierende Achsen

< 16 Hilfsachsen

PC-basiert

Leistungsklasse
MOVI-C® CONTROLLER power

PROFINET-Slave, EtherNet/IP™-Slave, Modbus-TCP/IP-Slave
7x USB 2.0

CFast-Speicherkarte 2GB

< 32 interpolierende Achsen

< 32 Hilfsachsen

optional durch moderne Hypervisor-Technologie angebundenes zweites Betriebssystem

Windows 7 embedded fiir z. B. integrierte Visualisierung

— PC-basiert

PRODUKTE
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m Unsere Produkte

Steuerungstechnik Software

Vorteile

— hohe Funktionalitdt und anwenderfreundliche Bedienoberflache
— wahlweise Parametrieren oder Programmieren
— Parametrieren statt Programmieren:
- Verkiirzung der Inbetriebnahme durch Verwendung von standardisierten Softwaremodulen
- nur die fiir die Applikation erforderlichen Parameter miissen eingegeben werden
- geflihrte Parametrierung an Stelle von aufwendiger Programmierung
- keine langwierige Einarbeitung, dadurch schnelle Projektierung und Inbetriebnahme

Movi-c®
CONTROLLER

und viele
andere

Softwareplattform MOVIRUN®

fiir die Inbetriebnahme

Ausfiihrung Die flexible und offene Plattform:
MOVIRUN® flexible — Automatisierung mit MOVI-C® und Fremdkomponenten
— interpolierte Betriebsarten flir anspruchsvolle Motion-Control- Anwendungen
— modernes Programmiersystem (IEC61131)
— vorgefertigte Softwaremodule MOVIKIT® kénnen in das Anwenderprogramm integriert werden
Ausfiihrung Die intelligente, rein parametrierbare Motion-Control-Plattform:
MOVIRUN® smart — Parametrieren statt Programmieren

— vorgefertigte Softwaremodule MOVIKIT® kénnen iiber die definierte Feldbusschnittstelle
an (iberlagerte Steuerungen einfach angebunden werden.

— kein zusatzlicher Programmieraufwand

— garantierte, dokumentierte Funktionalitat




Emesnll
/

(o]
v

Gearing

Camming

MAC

Softwaremodule MOVIKIT®

fiir den Betrieb

Eigenschaften

Fiir einfache Antriebsfunktionen bis hin zu anspruchsvollen Motion-Control-Funktionen

— verfiigbar flir MOVIDRIVE® technology, MOVIRUN® smart als rein parametrierbare Losung mit
Feldbusanbindung und MOVIRUN® flexible zur Einbindung ins IEC-Programm mit anwender-

grafische Konfiguration und Diagnose

freundlicher IEC-Schnittstelle

Verfiighbare Softwaremodule

MOVIKIT® Velocity, Positioning

MOVIKIT® MultiMotion, MultiMotion Camming
MOVIKIT® MultiAxesController

MOVIKIT® Robotics

u. v. m.

PRODUKTE
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MOVI-C®

Umrichtertechnik

Applikations-Umrichter MOVIDRIVE®

Eigenschaften/Ausstattung Eine Umrichterfamilie flr alle Motoren — sie regeln und (iberwachen

— synchrone und asynchrone Drehstrommotoren ohne/mit Geber genauso wie

— Asynchronmotoren mit LSPM-Technologie und

— synchrone und asynchrone Linearmotoren

verfligbar als

— modulares Mehrachssystem mit Einachs- und Doppelachsmodulen bis 180 A Nennstrom und
— Einachs-Applikations-Umrichter mit Netzanschluss bis 315 kW Nennleistung

— Die Applikations-Umrichter ermdglichen auch den Betrieb von explosionsgeschiitzten Motoren.
Ex-Schutz
Funktionen im Grundgerit

Funktionale Sicherheit MOVISAFE® — STO (sicher abgeschaltetes Moment)

SIL 3 gem&B EN 61800-5-2, EN 61508

— PL e gemdB EN ISO 13849-1

aktivierbar tber sichere Eingange

aktivierbar tber sichere Kommunikation, wenn eine Sicherheitskarte CS..A gesteckt ist
extrem kurze Reaktionszeit von 2 ms ermdglicht kleine Sicherheitsabstande

Funktionen der Sicherheitskarten siehe Seite 86

Ausfiihrungsunabhéngige Ausstattung — Multigebereingang im Grundgerét

— Drehmoment-, Drehzahl- oder Positionsregelung

— EtherCAT®/SBus™"S im Grundgerat

— moderne Regelverfahren fiir hochste Regelperformance

— einsetzbar in TN-, TT-, IT-Netzen

— Schutzart IP20 in allen BaugréBen

— langzeitlagerfahig ohne zusatzliche MaBnahmen

— Zwischenkreisanschluss flir DC-Verbindung oder Netzriickspeisung

— einfache Inbetriebnahme (iber Softwaremodule MOVIKIT®

— Erweiterung fiir Ein- und Ausgénge, Netzriickspeisung, Bremswiderstande, Netzdrossel,
Netzfilter, Ausgangsdrossel, Ausgangsfilter

Ausfiihrung MOVIDRIVE® modular Kompaktes Mehrachssystem bestehend aus Versorgungsmodulen, Riickspeisemodulen,

Einachs- und Doppelachsmodulen:
i bis zu 30 Antriebe an einem Versorgungsmodul
bis zu 800 m Gesamt-Motoren-Leitungslange
Ansteuerung iiber MOVI-C® CONTROLLER
besonders kompakte Bauform
Mastermodul fir kompakte Integration des MOVI-C® CONTROLLER
— verfligbar als Variante mit EtherCAT® CiA402 Profil
- T Sl




Ausfiihrung MOVIDRIVE® system

Einachs-Applikations-Umrichter mit eigenem Netzanschluss:

— perfekte Ergdnzung des Mehrachssystems fiir groBe Leistungen oder lange Motorkabel
— bis zu 1 200 m Motorleitungslange

— Ansteuerung iiber MOVI-C® CONTROLLER

— verfligbar als Variante mit EtherCAT® CiA402 Profil

Ausfiihrung MOVIDRIVE® technology

I."'"_"_-

Einachs-Applikations-Umrichter mit eigenem Netzanschluss und direkter Feldbusanbindung Gber

steckbare Feldbusschnittstellen. Zusétzlich zu den Eigenschaften von MOVIDRIVE®

system bietet MOVIDRIVE® technology

— Inbetriebnahme (iber steckbare Bediengerate oder Engineering-Software

— integrierte Speicherkarte flir die Sicherung der Geratedaten

— integriertes DC-24-V-Schaltnetzteil

— alphanumerisches oder vollgrafisches Bediengerét zur Inbetriebnahme des Applikations-
Umrichters und der Softwaremodule MOVIKIT®

Technische Daten

MOVIDRIVE® modular MOVIDRIVE® system MOVIDRIVE® technology
Netznennspannung 3xAC 380 — 500 3xAC 200 — 240
Vv 3xAC 380 — 500
Nennleistung Versorgungsmodul 10-110 —
KW
Nennleistung Versorgungsmodul S50=5 =
mit Ein- und Rckspeisung, blockformig
KW
Ausgangsnennstrom Einachsmodul 2-180 -
A
Nennleistung — 0165/ =3815
kW
Ausgangsnennstrom Doppelachsmodul 2-8 =
A
Uberlastfahigkeit 250 % 200 %

Optionen im Uberblick

Multigebereingang im Grundgerat, Geberoption fiir zusatzliche Geberschnittstelle EtherCAT®,
Erweiterung flir Ein- und Ausgange, Netzriickspeisung, Bremswiderstande, Netzdrossel, Netzfilter,
Ausgangsdrossel, Ausgangsfilter

PRODUKTE
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MOVI-C®

Umrichtertechnik

- [

Funktionale Sicherheit MOVISAFE®

integriert in der Umrichtertechnik

Eigenschaften

— Funktionale Sicherheit MOVISAFE® integriert in der Umrichtertechnik
STO in PL e bereits im Grundgerat des MOVIDRIVE®

— hoherwertige Sicherheitsfunktionen: SS1, SS2, SOS, SLS, SSR, SSM, SLI, SLA, SDI, SBC
steckbare Optionskarte — denn nur flir bendtigte Funktionen werden Kosten féllig

Funktionen im Grundgerat

STO (sicher abgeschaltetes Moment)

— SIL3 gemé&B EN 61800-5-2, EN 61508

PLe gemdB EN ISO 13849-1
aktivierbar tber sichere Eingange

— aktivierbar (ber sichere Kommunikation, wenn eine Sicherheitskarte CS..A gesteckt ist

extrem kurze Reaktionszeit von 2 ms ermdglicht kleine Sicherheitsabsténde

Steckbare Optionskarte

fiir hoherwertige Sicherheitsfunktionen

Funktionen der Sicherheitskarten:
— funf skalierte Sicherheitskarten je nach applikativer Anforderung

— auch mit zusétzlichem Multigebereingang
— sichere Kommunikation dber PROFIsafe/PROFINET und FSoE — Fail Safe over EtherCAT®
— Parameter der Sicherheitskarte im Gerétedatensatz enthalten
— einfacher Tausch im Servicefall iber steckbaren Schiiisselspeicher auf der Sicherheitskarte
— Parametrierung und Diagnose (iber Engineering-Software MOVISUITE®

— Prozess- und Sicherheitsdaten in einer gemeinsamen Scope-Aufzeichnung

— sicherer Ausgang zur Aktivierung funktional sicherer Bremssysteme

mehr als 15 hoherwertige Sicherheitsfunktionen werden (iber das Stecken von Optionskarten erreicht
jederzeit nachtraglich steckbar, keine zusétzlichen externen Kabel notwendig

Technische Daten

MOVISAFE® MOVISAFE® MOVISAFE® MOVISAFE® MOVISAFE®
CSB21A CSB31A CSS21A CSS31A CSA31A
Sichere Eingdnge 4 4 4 4 4
Sichere Ausgange - 2 2 2 2
Sichere STO, SSic STO, SSic, SBC STO, SSic, SBC STO, SSic, SBC STO, SSic, SBC, SBT
Stoppfunktionen
Sichere - - SOS, SS1b, SS2, SLS, | SOS, SS1b, SS2, SLS, | SOS, SS1b, SS2, SLS,
Bewegungsfunktionen SSR, SLA, SSM SSR, SLA, SSM SSR, SLA, SSM
Sichere - - SLI, SDI SLI, SDI SLI, SDI, SCA, SLP
Positionsfunktionen

Sichere Kommunikation

PROFIsafe, FSoE

PROFIsafe, FSoE

PROFIsafe, FSoE

PROFIsafe, FSoE

PROFIsafe, FSoE

Zusétzlicher
Multigebereingang

ja

ja

ja




NEU: Dezentrale Antriebe und Mechatronik

Eigenschaften — moderne Antriebstechnik und Automatisierungstechnik, incl. Leistungselektronik
perfekt verschmolzen, kompakt gebaut
— spart Zeit und Aufwand bei Verkabelung und Installation
— schnelle und einfache Inbetriebnahme
MOVIGEAR® performance — Voll integrierte und kompakte Bauweise

— Permanentmagnet-Motor, Getriebe und Antriebselektronik vereint in einer mechatronischen
Antriebseinheit

MOVIGEAR® performance ist in zwei BaugréBen bzw. drei Leistungsklassen erhéltlich:

MGF..2-xxxC Drehmomentklasse: 200 Nm, bis 0.8 kW Nennleistung

MGF..4-xxxC Drehmomentklasse: 400 Nm, bis 1.5 kW Nennleistung

MGF..4-xxxC/XT Drehmomentklasse: 400 Nm mit erweitertem Dauerdrehmoment,
bis 2.1 kW Nennleistung

Ansteuerungsvarianten

— DFC - Direct Fieldous Control (PROFINET, EtherNet/IPTM, Modbus TCP, POWERLINK)
— DSI - Direct System Bus Control (EtherCAT®, SBus™)

In Vorbereitung:

DBC — Direct Binary Communication

— DAC — Direct AS Interface Communication

SNI — Single Line Network Installation

MOVIGEAR® classic
(in Vorbereitung)

Integrierte und kompakte Bauweise
— Antriebseinheit aus Getriebe und Permanentmagnet-Synchronmotor

Das MOVIGEAR® classic ist in drei BaugréBen bzw. vier Leistungsklassen erhaltlich:

MGF..1-DSM-C: Drehmomentklasse 100 Nm; bis 0.4 kW Nennleistung
MGF..2-DSM-C: Drehmomentklasse 200 Nm; bis 0.9 kW Nennleistung
MGF..4-DSM-C: Drehmomentklasse 400 Nm; bis 2.1 kW Nennleistung

MGF..4/XT-DSM-C: Drehmomentklasse 400 Nm mit erweitertem Dauerdrehmoment;

bis 3 kW Nennleistung
In Verbindung mit den neuen Applikationsumrichtern MOVIDRIVE® modular, MOVIDRIVE® system
und MOVIDRIVE® technology oder dem neuen dezentralen Umrichter MOVIMOT® flexible aus dem
neuen modularen Automatisierungsbaukasten MOVI-C® realisierbar.

— Dezentraler Umrichter
— Fr die Installation der Antriebselektronik nah am Motor
— kombinierbar mit Synchron-/Asynchronantrieben (mit/ohne Geber)

Den dezentralen Umrichter MOVIMOT® flexible (MMF..) gibt es mit einem Nennstrom
von 2 — 5.5 A fiir Asynchronmotoren mit einer Nennleistung von 0.55 — 2.2 kW

Ansteuerungsvarianten

— DFC — Direct Fieldbus Control (PROFINET, EtherNet/IPTM, Modbus TCP, POWERLINK)
— DSI - Direct System Bus Control (EtherCAT®, SBus™)

In Vorbereitung:

— DBC - Direct Binary Communication

— DAC — Direct AS Interface Communication

— SNI - Single Line Network Installation

PRODUKTE
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MOVI-C®

Umrichtertechnik

Digitale Motorintegration

Eigenschaften Durch eine digitale Datenleitung wird der Motor zum Teilnehmer im Datennetzwerk. Alle Daten
des Motors wie Geberdaten, Temperaturdaten, Inbetriebnahmedaten und Daten weiterer Sensoren
liefert der Motor zu jeder Zeit an den Applikations-Umrichter und die damit verbundenen Netz-
werke. Mit diesen Informationen kdnnen detaillierte Betriebsdaten erfasst und Wartungsprognosen
erstellt werden.

Vorteile Digitale Motorintegration

— Intelligente, digitale Verbindung mit nur einem standardisierten Hybridkabel fiir die Daten-
verbindung und Leistungsversorgung zwischen den Motoren (synchron und asynchron) und den
Applikations-Umrichtern:
- Anschluss der Datenleitung am Applikations-Umrichter mit serienmaBigem Koaxialstecker
- Steckverbinder am Motor oder feldkonfektionierbarer Anschluss im Klemmenkasten

Fiir Motoren bis BaugroBe 315 verfiighar
— besonders robuste und perfomante Ausfiihnrung der Dateniibermittiung mit koaxialer
Datenleitung, ermdglicht besonders platzsparende Installationen
— auch flr sehr groBe Leitungslangen bis zu 200 m geeignet
— vollintegrierte digitale Motorgeber in unterschiedlichen Ausfiihrungen
— Datenspeicher im Motor fiir Antriebs- und Applikationsdaten, Autoinbetriebnahme des
Applikations-Umrichters ohne Engineering-Tool
— NEU: digitale Datenschnittstelle MOVILINK® DDI zur Ubertragung von
- Informationen des elektronischen Typenschilds
- Bremsen- und Diagnosedaten (z. B. Temperatursensordaten)
- Geberdaten safe und non-safe
— NEU: motorintegrierte Bremsenansteuerung fiir synchrone und asynchrone Motoren:
- fir Haltebremsen und Arbeitsbremsen
- kein Bremsenansteuerungsgerat im Schaltschrank notwendig
- permanente elektronische Ermittlung des Schaltzustands und des BremsenverschleiB
- Ubermittlung der Bremsendiagnosedaten tiber Datenschnittstelle zum Applikations-Umrichter
- zustandsabhangige Wartungsintervalle, Vorausplanung der Wartungsarbeiten, VerschleiB-
informationen auch bei schlecht zugénglichen Antrieben

MOVI-C® - 100 % Automatisierung aus einer Hand - Referenzen unter:
fiir viele Branchen und Anwendungen - weltweit www.sew-eurodrive.de/MOVI-C




MOVI-C®

Antriebstechnik

Bewegung fiir jede Applikation

Eigenschaften Applikationsorientierte Vielfalt ist hier Programm:
Wahlen Sie Standard- und Servogetriebe in unterschiedlichen BaugroBen, Leistungen, Dreh-
momenten, Designs und variablen Oberfldchenbeschaffenheiten — kombiniert mit asynchronen
oder synchronen Drehstrommotoren. Linearmotoren, Elektrozylinder sowie Bremsen, Einbaugeber
und Diagnoseeinheiten komplettieren das vielfaltige Angebot. Alle weltweit giiltigen Zulassungen
sind hierbei selbstverstandlich.
NEU: die digitale Motorintegration mit Einkabeltechnik: standardisiertes Hybridkabel mit einheit-
lichem Steckverbinder sowohl fiir synchrone wie auch asynchrone Motoren (siehe ab Seite 148)
Standardgetriebe 5 Standardgetriebereihen:
- 1-, 2-, 3-stufige Stirnradgetriebe, Baureihe R: Abtriebsdrehmoment 50 Nm — 18000 Nm
— 2-, 3-stufige Flachgetriebe, Baureihe F: Abtriebsdrehmoment 130 Nm — 18000 Nm
— 2-, 3-stufige Kegelradgetriebe, Baureihe K: Abtriebsdrehmoment 80 Nm — 50000 Nm
— 2-stufige Schneckengetriebe, Baureihe S: Abtriebsdrehmoment 92 Nm — 4000 Nm
— 1-, 2-stufige Winkelgetriebe, Baureihe W: Abtriebsdrehmoment 25 Nm — 180 Nm
— mit wenigen Ausnahmen sind die Standardgetriebe auch als Doppelgetriebe erhéltlich
Servogetriebe 2 Servogetriebereihen:
— spielarme Servo-Planetengetriebe der Baureihe PS.F:
Nennmomente 25 Nm — 3000 Nm
PS.C: Nennmomente 30 Nm — 320 Nm
— spielarme Servo-Kegelradgetriebe der Baureihe BS.F:
Nennmomente 40 Nm — 1200 Nm
Motoren — Drehstrommotoren der Baureihe DR.. und DT56 (1 Drehzahl), 2-, 4- und 6-polig

und
— Polumschaltbare Drehstrommotoren der Baureihe DR.. (2 Drehzahlen);
decken Leistungen von 0.09 kW — 225 kW ab und erfiillen die Wirkungsgradklassen IE1 — IE4

Ebenfalls im Programm: Drehfeldmagnetmotoren, Einphasenmotoren, aseptische Motoren und

Motoren in Ex-Schutz-Ausfiihrung

— Synchrone und asynchrone Servomotoren fiir hochdynamische Anforderungen, ebenfalls in
Ex-Schutz-Ausfiihrung

— sowie Linearmotoren und Elektrozylinder ergdnzen den Motorenbaukasten.

Kombiniert mit einem breiten Angebot an Bremsen, Gebern, Steckverbindern, Fremdliiftern,
speziellen Beschichtungen und Anstrichen bietet lhnen der Baukasten den Antrieb, der in lhre
Applikation passt.

9 Technische Details zu
Standardgetriebe: Seite 120 — 125
Servogetriebe: Seite 128 — 130

PRODUKTE

Drehstrommotoren Seite: 148 — 151
Servomotoren Seite: 166 — 169
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Getriebemotoren

01

GETRIEBEMOTOREN

1.1 Standard-Getriebemotoren

Stirnrad-Getriebemotoren, Baureihe RX../R..DR..

Flach-Getriebemotoren, Baureihe F..DR..
Kegelrad-Getriebemotoren, Baureihe K..DR..
Schnecken-Getriebemotoren, Baureihe S..DR..
SPIROPLAN®-Winkel-Getriebematoren,
Baureihe W..DR..

1.2 Getriebemotoren fiir Riihrwerke
und Mischanlagen
Stirnrad-Getriebemotoren, Baureihe RM..
Flach-Getriebemotoren, Baureihe FM../FAM..

Kegelrad-Getriebemotoren, Baureihe KM../KAM..

1.3 Elektrohdngebahn-Getriebemotoren
Leichtlast, Baureine HW
Schwerlast, Baureihe HK

1.4 Verstell-Getriebemotoren
VARIBLOC® (Breitkeilriemen)
VARIMOT® (Reibscheiben)

1.5 Servo-Getriebemotoren
Servo-Planeten-Getriebemotoren,
Baureihe PS.F..CMP../PS.C..CMP..
Servo-Kegelrad-Getriebemotoren,
Baureihe BS.F..CMP..
Prézisions-Servo-Getriebemotoren,
Baureihe ZN..CMP(2).. / ZN..CM..
Servo-Stirnrad-Getriebemotoren,
Baureihe RX../R.CMP..

Servo-Flach-Getriebemotoren, Baureihe F..CMP..

Servo-Kegelrad-Getriebemotoren,

Baureihe K..CMP..
Servo-Schnecken-Getriebemotoren,
Baureihe S..CMP..
Servo-SPIROPLAN®-Winkel-Getriebemotoren,
Baureihe W..CMP..
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1.6 Edelstahl-Getriebemotoren
Stirnrad-Getriebemotoren, Baureihe RES..
Kegelrad-Getriebemotoren, Baureihe KES..

1.7 Explosionsgeschiitzte Getriebemotoren
Stirnrad-Getriebemotoren, Baureihe RX../R..EDR..
Flach-Getriebemotoren, Baureihe F..EDR..
Kegelrad-Getriebemotoren, Baureihe K..EDR..
Schnecken-Getriebemotoren, Baureihe S..EDR..
SPIROPLAN®-Winkel-Getriebemotoren,

Baureihe W..EDR..
Servo-Planeten-Getriebemotoren,

Baureihe PS.F..CMP..
Servo-Kegelrad-Getriebemotoren,

Baureihe BS.F..CMP..

Servo-Stirnrad-Getriebemotoren, Baureihe R..CMP..

Servo-Flach-Getriebemotoren, Baureihe F..CMP..
Servo-Kegelrad-Getriebemotoren,

Baureihe K..CMP..
Servo-Schnecken-Getriebemotoren,

Baureihe S..CMP..
Servo-SPIROPLAN®-Winkel-Getriebemotoren,
Baureihe W..CMP..

114
114

115
115
115
115
116
116
117
117
117
117
117

117







m Getriebemotoren

1.1 Standard-Getriebemotoren

Stirnrad-Getriebemotoren

Baureihe RX (einstufig)

Getriebe Motor
GetriebegroBen M., Getriebe Wirkungsgradklasse Leistung
Nm KW
RX57 — RX107 69 - 830 IET, mit 4-poligem DR2S../DRS..-Motor 0.12-55
IE2, mit 4-poligem DRE..-Motor 0.37 - 45
IE3, mit 4-poligem DRN..-Motor 0.12-55
IE4, mit 4-poligem DRU..-Motor 0.18-3

Baureihe R (zwei- und dreistufig)

Getriebe Motor
GetriebegroBen M., Getriebe Wirkungsgradklasse Leistung
Nm KW
RO7 — R167 50 - 20 000 IE1, mit 4-poligem DR2S../DRS..-Motor 0.09 - 200
IE2, mit 4-poligem DRE..-Motor 0.37 — 200
IE3, mit 4-poligem DRN..-Motor 0.12 - 200
IE4, mit 4-poligem DRU..-Motor 0.18-3




Flach-Getriebemotoren

-__—'__-"’

Baureihe F (zwei- und dreistufig)

Getriebe Motor
GetriebegroBen M., Getriebe Wirkungsgradklasse Leistung
Nm kW
F27 — F157 130 - 20 000 IE1, mit 4-poligem DR2S../DRS..-Motor 0.12-200
IE2, mit 4-poligem DRE..-Motor 0.37 — 200
IE3, mit 4-poligem DRN..-Motor 0.12 - 200
|E4, mit 4-poligem DRU..-Motor 0.18-3
Kegelrad-Getriebemotoren
Baureihe K (zweistufig / dreistufig)
Getriebe Motor
GetriebegroBen M., Getriebe Wirkungsgradklasse Leistung
Nm kKW
K19 — K187 80 — 53 000 IE1, mit 4-poligem DR2S../DRS..-Motor 0.12 - 200
IE2, mit 4-poligem DRE..-Motor 0.37 — 200
IE3, mit 4-poligem DRN..-Motor 0.12 = 200
IE4, mit 4-poligem DRU..-Motor 0.18-3




m Getriebemotoren

1.1 Standard-Getriebemotoren

Schnecken-Getriebemotoren

i Baureihe S (zweistufig)

Getriebe Motor
GetriebegroBen M., Getriebe Wirkungsgradklasse Leistung
Nm KW
S37 —S97 92 -4000 IET, mit 4-poligem DR2S../DRS..-Motor 0.12 - 45
IE2, mit 4-poligem DRE..-Motor 0.37 - 45
IE3, mit 4-poligem DRN..-Motor 012 -37




SPIROPLAN®-Winkel-Getriebemotoren

Baureihe W (einstufig/zweistufig)

Getriebe Motor
GetriebegroBen M., Getriebe Wirkungsgradklasse Leistung
Nm KW
W10 — W47 25-180 IET, mit 4-poligem DR2S../DRS..-Motor 0.09-5.5
IE2, mit 4-poligem DRE..-Motor 0.37-4
IE3, mit 4-poligem DRN..-Motor 012-4
|E4, mit 4-poligem DRU..-Motor 0.18-2.2

9 Zubehdr und Optionen fiir Standard-Getriehemotoren:
— Oberflachen- und Korrosionsschutz: Seite 138 — 140
— TorgLOC®-Klemmverbindung: Seite 141
- Olzustandsiiberwachung und Schwingungsanalyse: Seite 142 — 145
- Radial-Wellendichtring Premium Sine Seal: Seite 194 — 195




m Getriebemotoren

1.2 NEU: Getriebemotoren fur Ruhrwerke und Mischanlagen

Stirnrad-Getriebemotoren

Baureihe RM.. (zwei- und dreistufig)

“
;
Getriebe Motor
GetriebegroBen M., Getriebe Wirkungsgradklasse Leistung
Nm KW

RM57 — RM167 450 — 20 000 IET, mit 4-poligem DR2S../DRS..-Motor 0.12-200
IE2, mit 4-poligem DRE..-Motor 0.37 — 200
IE3, mit 4-poligem DRN..-Motor 0.12 - 200
IE4, mit 4-poligem DRU..-Motor 0.18-3

Flach-Getriebemotoren

I li | Baureihe FM../FAM.. (zwei- und dreistufig)

Getriebe Motor
GetrigbegroBen M. ., Getriebe Wirkungsgradklasse Leistung
Nm kW
FM67 — FM157 820 — 20 000 [E1, mit 4-poligem DR2S../DRS..-Motor 0.12 - 200
IE2, mit 4-poligem DRE..-Motor 0.37 - 200
IE3, mit 4-poligem DRN..-Motor 0.12 - 200
|E4, mit 4-poligem DRU..-Motor 0.18-3




Kegelrad-Getriebemotoren

Baureihe KM../KAM.. (dreistufig)

Getriebe Motor
GetriebegroBen M., Getriebe Wirkungsgradklasse Leistung
Nm KW
KM57 — KM157 820 — 20 000 IET, mit 4-poligem DR2S../DRS..-Motor 0.12-200
IE2, mit 4-poligem DRE..-Motor 0.37 — 200
IE3, mit 4-poligem DRN..-Motor 0.12 - 200
IE4, mit 4-poligem DRU..-Motor 0.18-3

9 Zubehér und Optionen fiir Getriebemotoren fiir Riihrwerke und Mischanlagen:
— Oberflachen- und Korrosionsschutz: Seite 138 — 140
- Olzustandsiiberwachung und Schwingungsanalyse: Seite 142 — 145
— Radial-Wellendichtring Premium Sine Seal: Seite 194 — 195
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1.3 Elektrohangebahn-Getriebemotoren

Baureihe HW - Leichtlastbereich

Baureihe HW

Eigenschaften

entsprechen den Normen der C1-Richtlinie (VDI RL-3643)
wartungsarm

— laufruhig fiir vibrationsfreien Betrieb

gerduscharm, auch fiir Handarbeitsplatze geeignet
kompakte Bauweise fiir platzsparenden Anbau

BaugroBe HW10 HW30
Maximales Abtriebsdrehmoment 20 70

Nm

Zulassige Radlast 2 500 5600

N

Ubersetzung 6.75—16.5 8.2-75
i

Welle d x | 14 x 28 20 x 35
mm 25x 35




Baureihe HK - Schwerlastbereich

Baureihe HK
Eigenschaften — hohe Wirkungsgrade durch das Kegelradgetriebe
— geringer Energieverbrauch in Verbindung mit kontaktloser Energietibertragung MOVITRANS®
— sicher schaltbar durch Kupplung in der Getriebeendstufe
BaugriBe HK37 HK40 HK50 HK60
Maximales Abtriebsdrehmoment 220 400 600 820
Nm
Zulassige Radlast 14 500 18 500 25000 40 000
N
Ubersetzung 13.08 - 106.38 12.2-131.87 13.25-14514 13.22 -144.79
i
Welled x | 25 x 35 30 x 60 45 x 90 55x 110
mm 35x 70

9 Zubehér und Optionen fiir Elektrohdngebahn-Getriebemotoren:
— Oberflachen- und Korrosionsschutz: Seite 138 — 140
- Radial-Wellendichtring Premium Sine Seal: Seite 194 — 195
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1.4 Verstell-Getriebemotoren

Breitkeilriemen-Verstell-Getriebemotoren

VARIBLOC®

Breitkeilriemen-Verstell-Getriebemotoren

Eigenschaften — U- oder Z-formiger Kraftfluss
— zahlreiche Kombinationsmdglichkeiten mit Untersetzungsgetrieben
— fir einfache Anpassung an unterschiedlichste Maschinenkonstruktionen
— in FuB- oder Flanschausfiihrung auch ohne Untersetzungsgetriebe direkt als Maschinenantrieb
einsetzbar
— kombinierbar mit den Motoren der Baureihe DR..
— flexibel durch feinstufige Ubersetzungsbereiche der Untersetzungsgetriebe je BaugréBe
— einfachste Bedienung per Handrad oder Fernverstellung
VARIBLOC® max. Motorleistung 4-polig maglicher max. Stellbereich fiir Ausfiihrung
0 Kraftfl
Baugrobe DRS. | DRE. | DRN.. atiiuss beliiftet geschlossen
kw kw kW
VU /VZ 01 0.55 = 0.75 U+Z 1:6 =
VU /VZ 11 1.1 0.75 1.5 U+2 1:8 1:6
VU /VZ 21 3 2.2 3 U+27 1:8 1.6
VU /VZ 31 5.5 4 4 U+7 1:8 1:6
VU /VZ 41 11 9.2 = U+Z 1:6 1:4
VU 51 22 22 - nur U 1:6 -
VU 6 45 45 - nur U 1:4 -




Reibscheiben-Verstell-Getriebemotoren

VARIMOT®

Reibscheiben-Verstell-Getriebemotoren

Eigenschaften — die zur Drehmomentiibertragung erforderliche Anpresskraft zwischen Antriebsscheibe und
Reibring stellt sich selbsttatig ein
— Drehzahlverstellung kann sogar im Stillstand erfolgen
— in FuB- oder Flanschausfiihrung auch ohne Untersetzungsgetriebe direkt als Maschinenantrieb
einsetzbar
— kombinierbar mit den Motoren der Baureihe DR..
— flexibel durch feinstufige Ubersetzungsbereiche der Untersetzungsgetriebe je BaugroBe
— einfachste Bedienung per Handrad oder Fernverstellung
VARIMOT® max. Motorleistung max. Stellbereich
BaugriBe kW
D16 1.1 1:5
D26 2.2 1:5

9 Zubehér und Optionen fiir Verstell-Getriebemotoren:
Oberflachen- und Korrosionsschutz: Seite 138 — 140



1.5 Servo-Getriebemotoren

Servo-Planeten-Getriebemotoren

m Getriebemotoren

Baureihe PS.F..

mit

Drehmomentbereich Mawn
Nm

PS.F..-GetriebegrioBen

CMP..-Motor (High Dynamic) 15-4 200 PS.F121 — PS.F922

CM..-Motor (High Inertia) 49 — 4 200 PS.F321 — PS.F922
.

— . Baureihe PS.C..

Be

mit

Drehmomentbereich M_;
Nm

PS.C..-GetriebegroBen

CMP..-Motor (High Dynamic)

156 -425

PS.C221 - PS.C622

CM..-Motor (High Inertia)

49 - 425

PS.C321 — PS.C622




Servo-Kegelrad-Getriebemotoren

Baureihe BS.F..

Drehmomentbereich M
Nm

aDyn

BS.F..-GetriebegroBen

CMP..-Motor (High Dynamic)

15-1680

BS.F202 - BS.F802

CM..-Motor (High Inertia)

46 —1 680

BS.F302 — BS.F802




1.5 Servo-Getriebemotoren

Prazisions-Servo-Getriebemotoren

m Getriebemotoren

Baureihe ZN..

Eigenschaften

extreme Préazision
groBe Uberlastfahigkeit

— starke Lagerung

hohe Leistungsdichte
Lebensdauerfettschmierung ab Werk

Getriebetyp Servomotor | Servomotor Ubersetzung | M M. sotaus | TOrsions- | Kipp- Zul. AuBen-

CMP(Z)..* | CM.. i (5 U/min) steifig- | steifig- | Kipp- durch-

Nm Nm Nm keit keit moment | messer
Nm/ Nm/ Nm mm

arcmin arcmin

ZN..30 50S — 63M 41-164.08 | 341 612 1225 61 530 784 133
ZN..40 50S-71M | 71S-T71L 41 -164.08 | 573 1029 | 2058 113 840 1660 159
ZN..50 50M - 80L | 71S-90L 41 - 161 834 1500 | 3000 200 1140 2000 183
ZN..60 50M - 80M | 71S —90L 41 -171 1090 1960 | 3920 212 1190 2150 189
ZN..70 63M —80M | 71M —90L 41 - 161 1390 2500 | 5000 312 1400 2700 208
ZN..80 63L—-80L | 71L—90L 41 - 161 1703 3062 | 6125 334 1600 3430 221
ZN..90 63L—112L | 71L-112L 41 - 201 2225 4000 | 8000 490 2 050 4000 238
ZN..100 71L—112L | 90M —112H 75-185 5178 9310 | 18620 | 948 5200 7050 295
ZN..110 80L—112L | 112S—112H 81-192.75 | 6813 12 250 | 24 500 1620 6 850 11000 | 325
ZN..120 80L—112L | 112S—-112H 105-203.53 | 9733 17 500 | 35000 2 600 9000 15000 | 395
ZN..130 80L—112L | 112S—112H 185 12514 | 22500| 45000 | 3685 11790 25480 | 440
ZN..140 80L—112L | 112S—112H 156 — 236 20 460 36788 | 73575 | 6320 25000 44000 | 570

) CMPZ.. ist in den BaugréBen 71 — 100 verfiigbar



Servo-Stirnrad-Getriebemotoren

Baureihe RX/R

Eigenschaften

— flir hohe Abtriebsdrehzahlen ermdglichen die einstufigen Getriebe RX57 bis RX107 kompakte,
platzsparende Losungen

— durch die Verwendung von Aluminiumdruckguss sind mehrstufige Getriebe wie R07, R17 und
R27 ideal als Satellitenantrieb und flir den Einsatz in leichten Maschinenkonstruktionen

Synchrone Servo-Getriebemotoren Asynchrone

mit CMP..-Motor mit CM..-Motor ;ﬁ:";&f"tmﬁz':“’wre"

(High Dynamic) (High Inertia) h
GetriebegroBen RX57 — RO7 — RX57 — R27 — RX57 — R17 —

RX77 R127 RX107 R127 RX107 R167
Ubersetzungen 1.3= 3.21 - 1.3 = 337 — 1= 3137 =
i 7.63 216.54 8.23 216.28 8.23 255.71
Drehmomentbereich M, 6.6 - 12= 63 - 45 - 63 - 45 -
Nm 1120 6 000 830 6 000 830 20 000
Verdrehspiel (Option /R) - 5-14 - 5-14 - 5-14




m Getriebemotoren

1.5 Servo-Getriebemotoren

Servo-Flach-Getriebemotoren

Baureihe F

Eigenschaften — schlanker Getriebemotor iiberzeugt nicht nur durch Leistung, sondern wird auch wegen seiner
konstruktiv bedingten Eigenschaften geschatzt

Synchrone Servo-Getriebemotoren Asynchrone Servo-Getriebemotoren
mit DRL..-Motor

mit CMP..-Motor mit CM..-Motor

(High Dynamic) (High Inertia)
GetriebegroBen F27 —F107 F27 —F107 F27 —F157
Ubersetzungen 3.77 —276.77 3.77 - 276.77 3.77 —276.77
i
Drehmomentbereich M 15 -8 860 67 — 8 860 87 —20000

aDyn
Nm

Verdrehspiel (Option /R) 5-12 5-12 5-12




Servo-Kegelrad-Getriebemotoren

Baureihe K

Eigenschaften

Eintriebsdrehzahl einen hohen Wirkungsgrad
— die Verzahnung ist dauerfest ausgelegt und erméglicht einen drehmomentstarken Antrieb,
der verschleiBfrei ist

Kegelradgetriebe von SEW-EURODRIVE bieten in beiden Drehmomentrichtungen und bei jeder

der &uBerst hohe Wirkungsgrad macht aus SEW-EURODRIVE-Kegelrad-Getriebemotoren
energiesparende Winkelantriebe

— die lange wartungsfreie Standzeit ist ein weiterer Grund, warum sie sowohl mit Drehstrom-
Asynchronmotoren als auch mit asynchronen und synchronen Servomotoren (berall zum Einsatz

kommen

Synchrone Servo-Getriebemotoren

Asynchrone Servo-Getriebemotoren

mit DRL..-Motor

mit CMP..-Motor mit CM..-Motor

(High Dynamic) (High Inertia)
GetriebegroBen K37 — K107 K.19-K..49 K37 — K107 K37 — K187 K.19-K..49
Ubersetzungen 3.98-174.19 | 28-75.0 3.98 — 176.05 3.98 — 179.86 2.8-75.20
i
Drehmomentbereich Manyn 15-9090 16 — 605 63 -9090 125 -53 000 54 — 605
Nm
Verdrehspiel (Option /R) 5-13 - 5-13 5-13 -
L




m Getriebemotoren

1.5 Servo-Getriebemotoren

Servo-Schnecken-Getriebemotoren

Baureihe S

Eigenschaften — als Winkelantrieb besonders platzsparend unterzubringen
— weiterer Vorteil ist die Dampfungseigenschaft
— Kraft Ubertragt sich linienférmig auf die Antriebswelle, folglich werden DrehmomentstoBe
gedampft
— selbst bei groBter Kraftaufwendung ist der Gerauschpegel fiir diesen Geréatetyp sehr niedrig
— Einsatzmdglichkeit z. B. bei Biihnenaufziigen
Synchrone Servo-Getriebemotoren Asynchrone Servo-Getriebemotoren
it DRL..-Mot:
mit CMP.-Motor | mit CM..-Motor ! otor
(High Dynamic) (High Inertia)
GetriebegroBen S37 — S67 S37 — S67 S37 — S67
Ubersetzungen 3.97 - 75.06 6.80 — 75.06 3.97 — 75.06
i
Drehmomentbereich M, 18 — 580 43 - 480 32480
Nm




Servo-SPIROPLAN®-Winkel-Getriebemotoren

Baureihe W

Eigenschaften

Kundenseite

digkeiten

Servo-SPIROPLAN®-Winkel-Getriebemotoren mit direkt angebauten synchronem Servomotor
CMP.. arbeiten bei hohem Wirkungsgrad gerduscharm und bieten gréBtmagliche Flexibilitat auf

SPIROPLAN®-Winkelgetriebe W37/WA47 erzielen bei Kleinsten Ubersetzungen hohe Geschwin-

— verschleiBfreie Verzahnung minimiert Reibungsverluste und optimiert den Wirkungsgrad

Getriebeausfiihrungen:

- FuB-/Flanschausfiihrung
- B5-Flansch

- B14-Flansch

- Vollwelle/Hohlwelle

- Servomotor-Direktanbau
- Adapteranbau

Einsatzbereiche: ideale Antriebe fiir einfache Stell- oder Forderapplikationen

Synchrone Servo-Getriebemotoren

Asynchrone Servo-Getriechemotoren

it DRL..-Mot:
mit CMP.-Motor | mit CM..-Motor m! otor
(High Dynamic) (High Inertia)
GetriebegroBen W10 — W47 W37 — W47 W37 — W47
Ubersetzungen 32-75 3.2-51.12 3.2-74.98
i
Drehmomentbereich MaDyn 11-215 49 - 215 16 -215
Nm

=> Zubehor und Optionen fiir Servo-Getriebemotoren:

Oberflachen- und Korrosionsschutz: Seite 138 — 140
TorqLOC®-Klemmverbindung: Seite 141

Olzustandsiiberwachung und Schwingungsanalyse: Seite 142- 145
Radial-Wellendichtring Premium Sine Seal: Seite 194 — 195
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1.6 Edelstahl-Getriebemotoren

S

AR
.:-.\_\_‘ q "

: egj.g 18

B

e r
L &

fi

E_

Eigenschaften Edelstahlgetriebe

— fir den Einsatz in reinigungsintensiven Bereichen

Verwendung hochwertiger Edelstéhle

— wirkungsgradoptimierte Getriebe

Oberflache reinigungsfreundlich durch spezielles Gehdusedesign

langlebig und wartungsfreundlich

— hochgradig saurebestandig und laugenresistent

weitestgehende Eliminierung von Vertiefungen, in denen sich Schmutz und Flissigkeit sammeln

kénnen
Typ KES37 RES37
Max. Abtriebsdrehmoment 200 200
Nm
Getriebeiibersetzung 3.98 - 106.38 3.41-134.83

Eigenschaften Edelstahl-Getriebemotor

— kompakte, platzsparende Bauweise als Direktanbau-Getriebemotor
— die Edelstahl-Komplettausfilhrung der Getriebemotoren verhindert wirkungsvoll jede Form von

Korrosion

— lufterlose Ausfiihrung ermdglicht die einfache und sichere Reinigung des Edelstahl-Direktanbau-

motors

Motorleistungsbereich
kW

0.37-0.75

(groBere Leistungsbereiche fiir Adapteranbau auf Anfrage)

= Zubehor und Optionen fiir Edelstahl-Getriebemotoren:

TorqLOC®-Klemmverbindung: Seite 141



1.7 Explosionsgeschutzte Getriebemotoren

Explosionsgeschitzte Getriebe

Ex CE€
Ex EAL

Stirnradgetriebe der Baureihen RX, R, RM

Flachgetriebe der Baureihe F, FM

Kegelradgetriebe der Baureihe K, K.M

Schneckengetriebe der Baureihe S

SPIROPLAN®-Winkelgetriebe der Baureihe W

— fir den Einsatz im européischen Markt: Getriebe konform zur Richtlinie 2014/34/EU (ATEX),
Gerategruppe I, Gerétekategorie 2, Ausfiihrung 1I2GD

— auch in China akzeptiert

— konform zur TR CU der Eurasischen Zollunion Russland/WeiBrussland/Kasachstan/Armenien in
Verbindung mit Ex EAC-Zertifikat (Nachfolger von GOST-R)

Servo-Planeten-Getriebemotoren
Baureihe PS.F..CMP.. / PS.C..CMP..

Servo-Kegelrad-Getriebemotoren
Baureihe BS.F..CMP..

Servo-Stirnrad-Getriebemotoren
Baureihe R..CMP..

Servo-Flach-Getriebemotoren
Baureihe F..CMP..

Servo-Kegelrad-Getriebemotoren
Baureihe K..CMP..

Servo-Schnecken-Getriebemotoren
Baureihe S..CMP..

Servo-SPIROPLAN®-Winkel-Getriebemotoren
Baureihe W..CMP..

— flir den Einsatz im europdischen Markt: Getriebe konform zur Richtlinie 2014/34/EU (ATEX),
Gerategruppe I, Gerétekategorie 2, Ausfihrung 1I2GD

— auch in China akzeptiert

— konform zur TR CU der Eurasischen Zollunion Russland/WeiBrussland/Kasachstan/Armenien in
Verbindung mit Ex EAC-Zertifikat (Nachfolger von GOST-R)
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1.7 Explosionsgeschutzte Getriebemotoren

Explosionsgeschutzte Motoren

€ C€  Ex AL lEG L2 & =~ @

LS

Baureihe EDR.. konform zur Richtlinie 2014/34/EU (ATEX) und IECEx

(Drehstrommotor) — einsetzbar in Kategorie 2G, 2GD und 3GD, 3D flir die Zonen 1 /21 und 2 / 22

— in Kategorie 3 auch als Bremsmotor verfiigbar

— EDRN..-Motoren erfiillen die Wirkungsgradklasse IE3 nach IEC 60034-30-1

— EDRE..-Motoren erfiillen die Wirkungsgradklasse IE2 nach IEC 60034-30-1

— gemdaB in IECEx nach EPL Gb und Db sowie Gc¢ und Dc

— Motortypen EDRS und EDRE nach IECEx ,Certified Equipment Scheme* mit ExTr, QAR und CoC
von der PTB auditiert und zertifiziert; mehr Informationen zum Zertifikatssystem auf der Seite
der International Electrotechnical Commission.

— Betrieb am Frequenzumrichter, auch im Feldschwéchbetrieb, flir Kategorie 2 und 3 bzw. EPL.b
und .c

— Sicherheitsgeber nach Betrieb am Frequenzumrichter

— verfligbar mit Sicherheitsgeber und Sicherheitsbremse

— zertifiziert durch die koreanische Behorde KOSHA fiir Siidkorea

— konform zur TR CU der Eurasischen Zollunion Russland/WeiBrussland/Kasachstan/Armenien in
Verbindung mit Ex EAC-Zertifikat (Nachfolger von GOST-R)

— zertifiziert durch INMETRO fur Brasilien

nach Hazloc-NA® (NEC500/C22.1)

Motoren sind nach dem Class Division System durch die CSA zertifiziert, sind somit auf die

Explosionsschutzanforderungen des nordamerikanischen Marktes abgestimmt

verfiigbar als Typ CID2, fiir Divison 2 Class | fiir die Gasgruppen A, B, C und D

verflighar als Typ CIID2, fir Divison 2 Class Il fiir die Staubgruppen F und G

— verflighar als Typ /CICIID2, fir Divison 2 Class | fiir die Gasgruppen A, B, C und D und Class Il
flir die Staubgruppen F und G

— auch als Bremsmotor verfiigbar

— Betrieb am Frequenzumrichter maglich

€€ Ex AL

Baureihe CMP.. konform zur Richtlinie 2014/34/EU (ATEX), Gerdtegruppe Il, Gerdtekategorie 3

(Synchroner Servomotor) — Kategorie Il 3GD, geeignet zum Einsatz in den Zonen 2 / 22

— Kategorie Il 3D, geeignet zum Einsatz in der Zone 22

— in Kategorie 3D auch mit Bremse und Hiperface®-Geber (mit elektronischem Typenschild)
verfligbar

— konform zur TR CU der Eurasischen Zollunion Russland/WeiBrussland/Kasachstan/Armenien in
Verbindung mit Ex EAC-Zertifikat (Nachfolger von GOST-R)




Explosionsgeschuitzte Standard-Getriebemotoren

&€ KMl [E G ~ @

|78 001 L INMETRO us
Getriebe EDR..-Motor
GetriebegroBen M, ., Getriebe Leistung

Nm kw

Stirnrad-Getriebemotoren RX57 — RX107 (einstufig) 69 — 830 012 -45
Stirnrad-Getriebemotoren RO7 — R167 (zwei- und dreistufig) 50 - 18 000 0.12 - 200"
Flach-Getriebemotoren F27 — F157 (zwei- und dreistufig) 130 - 18 000 0.12 - 200"
Kegelrad-Getriebemotoren K..19 — K..49 (zweistufig) 80 — 500 012-7.5
Kegelrad-Getriebemotoren K.. 37 — K.. 187 (dreistufig) 200 — 50 000 0.12 - 200"
Schnecken-Getriebemotoren S37 — S97 (zweistufig) 92 — 4000 0.12 - 45
SPIROPLAN®-Winkel-Getriebemotoren W20 — W47 (einstufig/zweistufig) 40-180 012-4

* Die Leistungen unserer explosionsgeschiitzten Standard-Getriebemotoren differieren abhangig von den weltweit geltenden unterschiedlichen Richtlinien und Normen ATEX,

HazLoc-NA®, IECEx, KOSHA und CSA. Die maximale Leistung finden Sie bei den Motordaten z. B. unter www.sew-eurodrive.de.

Explosionsgeschutzte Servo-Getriebemotoren

EpCE  Ex EAL

Getriebe mit CMP..-Motor (High Dynamic)
GetriebegroBen Drehmomentbereich M_;
Nm
Servo-Planeten-Getriebemotoren PS.F121 — PS.F922 15-4200
Servo-Kegelrad-Getriebemotoren BS.F202 — BS.F802 15-1680
Servo-Stirnrad-Getriebemotoren RX57 — RX107 6.6 —910
Servo-Stirnrad-Getriebemotoren R07 — R127 12 -6 000
Servo-Flach-Getriebemotoren F27 — F107 15-8 860
Servo-Kegelrad-Getriebemotoren K..19 — K..49 16 — 605
Servo-Kegelrad-Getriebemotoren K..37 — K..107 15-9090
Servo-Schnecken-Getriebemotoren S37 — S67 18 — 580
Servo- SPIROPLAN®-Winkel-Getriebemotoren W10 — W47 12 -215
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m Getriebe

2.1 Standardgetriebe

Stirnradgetriebe

Baureihe RX (einstufig)

6 BaugroBen von 69 — 830 Nm
BaugrdBen 57 / 67 / 77 / 87 / 97 / 107

Eigenschaften — hocheffiziente Stirnradgetriebe
— hohe Abtriebsdrehzahlen
— FuB- oder Flanschausfiihrung
Getriebeiibersetzung i 1.30-8.65
Max. Abtriebsdrehmoment Nm 69 — 830
Motorleistungsbereich KW 0.12-45
(Anbau iiber Motoradapter AM)

Baureihe R (zwei- und dreistufig)

15 BaugrdBen von 50 — 20 000 Nm
BaugroBen 07 /17 /27 /37 /47 /57 /67 /77 /87 /97 /107 / 127 / 137 /
147 / 167

Eigenschaften optimales Verhaltnis von Leistung und Platzbedarf
— fein abgestufte BaugroBen und Ubersetzungen
FuB- oder Flanschausfiihrung

auch in spielreduzierter Ausfiinrung

Getriebeiibersetzung i 3.21—289.74
Getriebeiibersetzung Doppelgetriebe i 90 — 27 001
Max. Abtriebsdrehmoment Nm

R0O7 - R167 50 —20 000 *
Motorleistungsbereich kKW 0.12-90
(Anbau iiber Motoradapter AM)

*auch spielreduziert



Flachgetriebe

02

Baureihe F (zwei- und dreistufig)

11 BaugréBen von 130 — 20 000 Nm
BaugroBen 27 / 37 /47 /57 /67 /77 /87 / 97 / 107 / 127 / 157

Eigenschaften — schlanker Aufbau flr beengte Platzverhéltnisse
— auch in spielreduzierter Ausfiihrung
— besonders geeignet flr forder- und verfahrenstechnische Anwendungen
— mdgliche Ausflinrungen:
FuB- oder Flanschausflihrung, B5- oder B14-Flanschausflinrung, Vollwelle oder Hohlwelle,
Hohlwelle mit Passfederverbindung, Schrumpfscheibe, Vielkeilverzahnung oder TorgLOC®
Getriebeiibersetzung i 3.77 — 281.71
Getriebeiibersetzung Doppelgetriebe i 87 — 31 434
Max. Abtriebsdrehmoment Nm 130 - 20 000 *
Motorleistungsbereich kW 0.12-90
(Anbau iiber Motoradapter AM)

*auch spielreduziert

=> Motoradapter und antriebsseitige Deckel: Seite 136 — 137
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2.1 Standardgetriebe

Kegelradgetriebe

Baureihe K (dreistufig)

12 BaugréBen von 200 — 53 000 Nm
BaugroBen 37 /47 /57 /67 / 77/ 87 / 97 /107 / 127 / 157 / 167 / 187

Eigenschaften — der hohe Wirkungsgrad macht sie zu energiesparenden Winkelantrieben
— dauerfest ausgelegte Verzahnung ermdglicht einen drehmomentstarken Antrieb, der
verschleiBfrei ist
— lange wartungsfreie Standzeit
— auch in spielreduzierter Ausfiihrung
— mogliche Ausfiihrungen:
- FuB- oder Flanschausflihrung
- B5- oder B14-Flanschausfiihrung
- Vollwelle oder Hohlwelle
- Hohlwelle mit Passfederverbindung, Schrumpfscheibe, Vielkeilverzahnung oder TorgLOC®
Getriebeiibersetzung [ 3.98 -197.37
Getriebeiibersetzung Doppelgetriebe i 94 — 32 625
Max. Abtriebsdrehmoment Nm 200 - 53 000 ~
Motorleistungsbereich kW 0.12-90
(Anbau iiber Motoradapter AM)

* auch spielreduziert



Baureihe K (zweistufig)

4 BaugroBen von 80 — 500

BaugrdBen K..19, K..29, K..39 und K..49

Eigenschaften

— branchen- und anwendungsibergreifend, z. B. in Hebern oder Férdereinrichtungen einsetzbar

— verlustarme zweistufige Ausflihrung (Stirnrad-/Hypoidverzahnung)
— Verzahnung ist dauerfest ausgelegt, dies ergibt einen nahezu verschleiBfreien Antrieb
— kombinierbar mit dem kompletten Motorenspektrum der SEW-EURODRIVE
— Energieeffizienz:
- Verzahnungswirkungsgrad von tiber 90 % = niedriger Energieverbrauch
- Getriebeeffizienz ermoglicht kleinere Motoren = kompakter Gesamtantrieb

- Motor-Energieeffizienzklassen von IE1 bis IE4 realisierbar
— Variantenvielfalt ermdglicht eine optimale Anbindung an die Kundenmaschine auch bei kritischen

Einbausituationen

BaugrdBen

K..19 K..29 K..39 K..49
Max. Abtriebsdrehmoment Nm 80 130 300 500
Vollwelle mm 20 25 30 35
Hohlwelle mit Passfeder KA.. mm 20 25/30 (30 nach | 30/35 35/40

DIN 6885-3)

Flanschdurchmesser K.F.. mm 120 /160 160 /200 160 200
Getriebeiibersetzung [ 4.50 — 58.68 3.19-71.93 2.81 —58.24 4.00 - 75.20
Motorleistungsbereich kW 0.12-1.1 012-2.2 0.12-4.0 012-7.5
(Anbau iiber Motoradapter AM)

9 Motoradapter und antriebsseitige Deckel:

Seite 136 — 137
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2.1 Standardgetriebe

Schneckengetriebe

Baureihe S (zweistufig)

7 BaugroBen von 92 — 4 000 Nm
BaugroBen 37 / 47 / 57 / 67 / 77 | 87 | 97

Eigenschaften — deutlich besserer Wirkungsgrad als reine Schneckengetriebe,
da Stirnrad-Schneckenkombinationen
— Dbesonders gerduscharmer Lauf
— mdgliche Ausflinrungen:
- FuB- oder Flanschausfiihrung
- B5- oder B14-Flanschausfiihrung
- Vollwelle oder Hohlwelle
- Hohlwelle mit Passfederverbindung, Schrumpfscheibe oder TorgLOC®

Getriebeiibersetzung i 3.97 —288.00
Getriebeiibersetzung Doppelgetriebe i 110-33 818
Max. Abtriebsdrehmoment Nm 92 -4000
Motorleistungsbereich KW 0.12-30
(Anbau iiber Motoradapter AM)




SPIROPLAN®-Winkelgetriebe
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Baureihe W (ein- und zweistufig)

5 BaugroBen von 25 — 180 Nm
BaugrdéBen 10/ 20/ 30/ 37 / 47

Eigenschaften

robuste Winkelgetriebe mit SPIROPLAN®-Verzahnung, verschleiBfrei und leicht
Stahl-Stahl-Materialkombination bei der Verzahnung

— besonderes Zahneingriffsverhéltnis

leichtes Aluminiumgehause

Einsatz in allen Einbaulagen durch bauformunabhéngige Olfiillung méglich, keine Veranderung
der Olmenge nétig

magliche Ausfiihrungen:

- FuB- oder Flanschausfiihrung

- B5- oder B14-Flanschausflihrung

- Vollwelle oder Hohlwelle

Getriebeiibersetzung i 3.20-75.00

Max. Abtriebsdrehmoment Nm 25-180

Motorleistungsbereich kW 0.12-3.0
(Anbau iiber Motoradapter AM)

9 Zubehér und Optionen fiir Standardgetriebe:
— Oberflachen- und Korrosionsschutz: Seite 138 — 140
— TorqLOC®-Klemmverbindung: Seite 141
- Olzustandsiiberwachung und Schwingungsanalyse: Seite 142 — 145
— Motoradapter und antriebsseitige Deckel: Seite 136 - 137
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2.2 NEU: Getriebe fur Ruhrwerke und Mischanlagen

Stirnradgetriebe

u

Baureihe RM.. (zwei- und dreistufig)

10 BaugréBen von 450 — 20 000 Nm
BaugroBen 57 /67 /77 / 87 / 97 / 107 / 127 / 137 / 147 / 167

Eigenschaften — Stirnradgetriebe mit verlangerter Abtriebslagernabe

— speziell flr Rihrwerksanwendungen konzipiert

— lassen hohe Quer- und Axialkréfte sowie Biegemomente zu
Getriebeiibersetzung i 4.29 - 289.74
Getriebeiibersetzung Doppelgetriebe | 134 - 27 001
Max. Abtriebsdrehmoment Nm 450 — 20 000
Motorleistungsbereich kW 0.12-90

(Anbau iiber Motoradapter AM)

Flachgetriebe

Baureihe FM../FAM.. (zwei- und dreistufig)

7 BaugroBen von 820 — 20 000 Nm
BaugroBen 67 / 77 / 87 / 97 / 107 / 127 / 157

Eigenschaften

Flachgetriebe mit verlangerter Abtriebslagernabe

speziell fir Riihrwerke und Mischanlagen konzipiert
lassen hohe Quer- und Axialkréfte sowie Biegemomente zu
— mdgliche Optionen:

- doppelte Abdichtung
- Drywell-Ausfihrung
- Nachschmiereinrichtung fiir die Abtriebslager

Getriebeiibersetzung i 3.97 — 281.71
Max. Abtriebsdrehmoment Nm 130 — 20 000"
Motorleistungsbereich KW 0.12-90

(Anbau iiber Motoradapter AM)

* auch spielreduziert



Kegelradgetriebe

Baureihe KM../KAM.. (dreistufig)

7 BaugroBen von 820 — 20 000 Nm
BaugrdoBen 67 /77 / 87 / 97 / 107 / 127 | 157

Eigenschaften

— Kegelradgetriebe mit verlangerter Abtriebslagernabe
— speziell flir Riihrwerke und Mischanlagen konzipiert
— lassen hohe Quer- und Axialkrafte sowie Biegemomente zu

— mdgliche Optionen:

- doppelte Abdichtung
- Dry-Well-Ausfiihrung
- Nachschmiereinrichtung fir die Abtriebslager

Getriebeiibersetzung i 5.20-197.37
Max. Abtriebsdrehmoment Nm 820 — 20 000"
Motorleistungsbereich kW 0.12-90

(Anbau iiber Motoradapter AM)

* auch spielreduziert

9 Zubehér und Optionen:

— Oberflachen- und Korrosionsschutz: Seite 138 — 140

— Motoradapter und antriebsseitige Deckel: Seite 136 — 137
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Getriebe

2.3 Servogetriebe

Servo-Planetengetriebe

Baureihe PS.F

Eigenschaften — spielarme Servo-Planetengetriebe
— konzipiert fiir Nenndrehmomente zwischen 25 Nm und 3 000 Nm
— drei Abtriebsvarianten verfiigbar:
- PSF: Abtrieb, B5-Flansch, Vollwelle glatt (ochne Passfeder)
- PSKF: Abtrieb, B5-Flansch, Vollwelle mit Passfeder
- PSBF: Abtrieb, B5-Flanschblockwelle nach EN ISO 9409
— Lebensdauerschmierung
— hohe zuldssige Querkrafte
Typ BaugriBe Drehmomentklasse | Querkraftbereich | Ubersetzungen | Verdrehspiel ’
einstufig / zweistufig Nm N i (einstufig / zweistufig)
standard | optional
reduziert | minimiert
(./R) (../M)
PS(K)F 121/122 25 1900 -2 000 einstufig” 8 /10 | 4/6 2'/3
221/ 222 58] 1720-2680 3%,4,5,7,10 6'/8 /4 1/2
321/322 110 4380 -5 480
521 /522 300 6150-9610
621 /622 600 13400-14 200 | zweistufig" 4/6 2'/3 /7
721/722 1000 25700-35900 | 16, 20, 25, 28,
821/822 1750 51400 - 62 800 | 35,40, 49, 70,
921 /922 3000 55000-83 300 | 100
PSBF 221/ 222 58 1530 -5000 einstufig 6'/8 /4 1/2
321/322 110 8 580 — 25 000 5,7,10
521 /522 300 13900 — 40 000
621 /622 600 20 800 — 60 000 | zweistufig 4/6 2 /3 /7
721/722 1000 37900 — 120 000 | 159, 20, 25, 35,
821/822 1750 66 100 — 180 000 | 49, 70, 100

" weitere Ubersetzungen auf Anfrage
2 nur fiir PS(K)F 121 / 521
3 nur fiir PSBF 322 / 522
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Baureihe PS.C

A
Eigenschaften — Servo-Planetengetriebe
— konzipiert fir Nenndrehmomente zwischen 30 Nm und 320 Nm
— bilden Grundlage fiir vielfaltige, dynamische und vor allem kostenoptimierte
Antriebslésungen
— kompakte, leichte Bauweise
— beliebige Einbaulage
— Lebensdauerschmierung
— 4 Abtriebsvarianten:
- PSC = Abtrieb, B5-Flansch, Vollwelle
- PSKC = Abtrieb, B5-Flansch, Vollwelle mit Passfeder
- PSCZ = Abtrieb, B14-Flansch, Vollwelle
- PSKCZ = Abtrieb, B14-Flansch, Vollwelle mit Passfeder
Typ BaugriBe Drehmomentklasse | Querkraftbereich | Ubersetzungen | Verdrehspiel ’
einstufig / zweistufig Nm N i (einstufig / zweistufig)
standard
PS(K)C 221/ 222 30 1170-2000 einstufig 10" /15’
PS(K)CZ
S(ke 321 /322 65 1710-4000 31,5,7,10
521 /522 160 2900 -6 750
621 /622 320 5390 - 11 000 zweistufig
159, 211, 25,
30", 35, 49, 50,
70,100

" nicht fir PS(K)C, PS(K)CZ 621 / 622
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2.3 Servogetriebe

Servo-Kegelradgetriebe

Baureihe BS.F

Eigenschaften — spielarme Servo-Kegelradgetriebe
— konzipiert fir Drehmomentklassen 40 Nm bis 1 220 Nm
— 5 Abtriebsvarianten:
- BSF: Vollwelle
- BSKF: Vollwelle mit Passfeder
- BSBF: Flanschblockwelle (EN ISO 9409)
- BSHF: Hohlwelle mit Schrumpfscheibe
- BSAF: Hohlwelle mit Passfeder (Aufsteckgetriebe)
— alle Varianten mit B5-Befestigungsflansch, optional mit FuBbefestigung und Drehmomentstiitze
(= optimal in jeweilige Applikation integrierbar)
— Verdrehspiel bleibt iiber gesamte Getriebelebensdauer konstant gering
BaugriBe Drehmomentklasse Nm Ubersetzungen i Verdrehspiel ’
202 40 3/4/6/8/10/15/20/ 25 6'"/3 2
302 80 3/4/6/8/10/15/20/25/30
402 160
502 320 3/4/6/8/10/12/15/20/25/30/35
602 640 3/4/6/8/10/12/15/20/25/30/35/40
802 1220

" standard 2 reduziert



Optionen fur Servogetriebe
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Motordirektanbau Formschlissiger Motordirektanbau (ohne Klemmadapter) der SEW-EURODRIVE-Servomotoren
CMP.. und CM..
Motoradapter Motoradapter EPH fiir Servo-Planetengetriebe PS.F und PS.C, Motoradapter ECH fir

Servo-Planetengetriebe PS.C und Motoradapter EBH fiir Servo-Kegelradgetriebe BS.F

Spielreduziert

Optional fir Servo-Planetengetriebe PS.F und Servo-Kegelradgetriebe BS.F mit deutlich
kleinerem Verdrehspiel

Minimiertes Verdrehspiel

Optional fiir Servo-Planetengetriebe PS.F mit nochmals reduziertem Verdrehspiel

=) Zubehir und Optionen fiir Servogetriebe:

Oberflachen- und Korrosionschutz: Seite 138 — 140



n Getriebe

2.4 Edelstahigetriebe

Edelstahlgetriebe

Eigenschaften — fir den Einsatz in reinigungsintensiven Bereichen:
- in der Intralogistik
- in Hygienic-Anwendungen
- in der Lebensmittel- und Getrénkeindustrie
- im Pharmabereich
- in permanent feuchten Umgebungen
— langlebig und wartungsfreundlich
— wirkungsgradoptimierte Getriebe
— erhéltlich als Kegelradgetriebemotoren KES37 und Stirnradgetriebemotoren RES37
— Verwendung hochwertiger Edelstahle
— Oberflache reinigungsfreundlich durch spezielles Gehdusedesign
— hochgradig saurebestandig und laugenresistent
— weitestgehende Eliminierung von Vertiefungen, in denen sich Schmutz und Fliissigkeit sammeln
konnen
— aus Edelstahl hergestellte IEC- und NEMA-Adapter gewéhrleisten einen variablen Motoranbau
Typ Max. Abtriebsdrehmoment Getriebeiibersetzung
Nm i
KES37 200 3.98 - 106.38
RES37 200 3.41-134.83




Edelstahlgetriebemotor

Eigenschaften — kompakte, platzsparende Bauweise als Direktanbau-Getriebemotor
— die Edelstahl-Komplettausfiihrung der Getriebemotoren verhindert wirkungsvoll jede Form von
Korrosion
— lufterlose Ausfilhrung ermdglicht die einfache und sichere Reinigung des Edelstahl-Direktanbau-
motors
Motorleistungsbereich 0.37-0.75
kW (GroBere Leistungen flr Adapteranbau auf Anfrage)

9 Zubehér und Optionen fiir Edelstahlgetriebe:
TorqLOC®-Klemmverbindung: Seite 141
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2.5 Explosionsgeschutzte Getriebe

Standardgetriebe

Ex CE€
Ex EAL

Zertifizierte Getriebe

Zertifizierte Ziindschutzarten

Stirnradgetriebe der Baureihen RX, R, RM

Flachgetriebe der Baureihe F, FM

Kegelradgetriebe der Baureihe K, KM

Schneckengetriebe der Baureihe S

SPIROPLAN®-Winkelgetriebe der Baureihe W

— flir den Einsatz im europdischen Markt:
Getriebe konform zur Richtlinie 2014/34/EU
(ATEX), Gerategruppe I, Gerétekategorie 2,
Ausftihrung 112GD

— auch in China akzeptiert

— konform zur TR CU der Eurasischen Zollunion
Russland/WeiBrussland/Kasachstan/Armenien
in Verbindung mit Ex EAC-Zertifikat (Nachfolger
von GOST-R)

— Zindschutzart ,.c* (h): Schutz durch sichere
Bauweise (konstruktive Sicherheit)
EN ISO 80079-36 und -37

— Zindschutzart ,k* (h): Schutz durch Fliissig-
keitskapselung EN ISO 80079-36 und -37

Die neue Normgeneration DIN EN ISO 80079-36/-37 wurde 2016 vertffentlicht und ersetzt dabei die bisher bekannten Normen EN 13463-1/-5/-6/-8.
Die grundlegenden Sicherheitsanforderungen der bisherigen EN 13463 wurden in die neue international giiltige DIN EN ISO 80079 (ibernommen.

Die mechanischen Ausflihrungen sowie die zuldssigen Kombinationen der explosionsgeschiitzten Getriebe bleiben unveréndert.

Die Kennzeichnung der explosionsgeschiitzten Getriebe wird mit der Umstellung auf die neue Norm aber wesentlich geandert. Mit dem Buchstaben ,h*
wird dem mechanischen Gerét nun die grundséatzliche Eignung flir den Einsatz in explosionsfahigen Atmospharen bescheinigt. Die bisher ibliche Kenn-
zeichnung der Zlindschutzart ,¢* (Schutz durch konstruktive Sicherheit) bzw. ,k“ (Schutz durch Fliissigkeitskapselung) entfallen.

Kategorie Atmosphire Alte Kennzeichnung nach Neue Kennzeichnung nach
Richtlinie 2014/34/EU und Richtlinie 2014/34/EU und
EN 13463-1/-5/-6/-8 DIN EN IS0 80079-36/-37

Kat. 2 Gas I 2GD ¢,k T4/T120°C I12GEx hIIC T4 Gb

Kat. 2 Staub Il 2D Ex h lIC T120°C Db

Kat. 3 Gas I 3GD ¢,k T4/T120°C II'3G Ex h IIC T4 Ge

Kat. 3 Staub I 3D Ex h llIC T120°C Dc

9 Technische Daten: Seite 120 — 125
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Ex CE€
Ex EHL

Zertifizierte Getriebe

Zertifizierte Ziindschutzarten

Servo-Planetengetriebe PS.F

Servo-Kegelradgetriebe BS.F

— flir den Einsatz im europdischen Markt: — Zlndschutzart ,.¢* (h): Schutz durch sichere
Getriebe konform zur Richtlinie 2014/34/EU Bauweise (konstruktive Sicherheit)
(ATEX), Gerategruppe Il, Gerédtekategorie 2, EN ISO 80079-36 und -37

Ausfiihrung 112GD

— Zlndschutzart ,k“ (h): Schutz durch Fliissig-

— auch in China akzeptiert keitskapselung EN ISO 80079-36 und -37

— konform zur TR CU der Eurasischen Zollunion
Russland/WeiBrussland/Kasachstan/Armenien
in Verbindung mit Ex EAC-Zertifikat (Nachfolger

von GOST-R)

Die neue Normgeneration DIN EN ISO 80079-36/-37 wurde 2016 veroffentlicht und ersetzt dabei die bisher bekannten Normen EN 13463-1/-5/-6/-8.
Die grundlegenden Sicherheitsanforderungen der bisherigen EN 13463 wurden in die neue international gtiltige DIN EN ISO 80079 (ibernommen.

Die mechanischen Ausflihrungen sowie die zuldssigen Kombinationen der explosionsgeschiitzten Getriebe bleiben unverandert.

Die Kennzeichnung der explosionsgeschiitzten Getriebe wird mit der Umstellung auf die neue Norm aber wesentlich geandert. Mit dem Buchstaben ,h“
wird dem mechanischen Gerét nun die grundsatzliche Eignung flir den Einsatz in explosionsfahigen Atmosphéren bescheinigt. Die bisher iibliche Kenn-
zeichnung der Ziindschutzart ,¢* (Schutz durch konstruktive Sicherheit) bzw. ,k* (Schutz durch Fliissigkeitskapselung) entfallen.

Kategorie Atmosphire Alte Kennzeichnung nach Neue Kennzeichnung nach
Richtlinie 2014/34/EU und Richtlinie 2014/34/EU und
EN 13463-1/-5/-6/-8 DIN EN IS0 80079-36/-37

Kat. 2 Gas I 2GD ¢,k T4/T120°C [I2GExhIIC T4 Gb

Kat. 2 Staub [I'2D Ex h IC T120°C Db

Kat. 3 Gas II'3GD ¢,k T4/T120°C II'3G Ex h lIC T4 Ge

Kat. 3 Staub 13D Ex h llIC T120°C Dc

=> Technische Daten: Seite 128 — 131
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2.6 Zubehor und Optionen

Adapter AM.., fur Standardgetriebe

Eigenschaften

Hohe Flexibilitat:

— Motoradapter AM.. ermdglichen den Anbau von Standard IEC- und NEMA-Motoren an fast alle
Standardgetriebe der Baureihen RX, R, F, K, S und W von SEW-EURODRIVE

Reduzierte Stillstandszeiten und Ausfallkosten:

— denn die Kupplung ermaoglicht eine einfache und schnelle Montage oder Demontage des Motors
am Motoradapter

Adapter AQ.., ECH.. EPH...

EBH..

Eigenschaften

Hohe Flexibilitat:

— mit den Motoradaptern AQ.., ECH.. EPH.. bzw. EBH.. sind alle auf dem Markt géngigen
Synchronservomotoren sowohl an die Standard-Getriebereihen als auch an die Servo-Planeten-
und Servo-Kegelradgetriebe von SEW-EURODRIVE anbaubar

Reduzierte Stillstandszeiten und Ausfallkosten:

— denn die Kupplung ermdglicht eine einfache und schnelle Montage oder Demontage des Motors
am Motoradapter




Antriebsseitige Deckel - ein Deckel, viele Vorteile

Eigenschaften

kompakte Abmessungen

geringes Gewicht

— optimale Auslegung der Lagerlebensdauer

verfiigbar in acht DeckelgroBen, nach geforderten Leistungsdaten wie Drehmoment und

Querkraft

— bis zu fnf leistungsbezogene DeckelgroBen pro GetriebegroBe anbaubar; jeder Sprung
zur nachsten DeckelgroBe bedeutet hohere anbaubare Leistungen und hohere zuldssige
eintreibende Querkréafte

— optional mit Motorgrundplatte, integrierte Riicklaufsperre und Zentrierrad

02
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2.6 Zubehor und Optionen

Korrosionsschutz (KS) und Oberflachenschutz (OS)

fiir alle Standardmotoren und -getriebe

L

Eigenschaften Zum optimalen Schutz von Motoren und Getriebe, die applikationsbedingt besonderen Umweltein-
fllissen ausgesetzt sind, bietet SEW-EURODRIVE Mdglichkeiten zur Erhéhung der Widerstandsfahig-
keit stark beanspruchter Oberflachen an.

Korrosionsschutz KS MaBnahmen zur Erhéhung der Widerstandsfahigkeit gegen Korrosion:

— Alle Befestigungsschrauben, die betriebsmaBig flir Inspektions- und Wartungsarbeiten gelost
werden miissen, sind aus nicht rostendem Stahl.

— Leistungsschilder werden aus nicht rostendem Stahl hergestellt und verschiedene Motorenteile
mit einem Uberzugslack versehen.

— Flanschanlagefldchen und Wellenenden werden mit einem temporéren Rostschutzmittel behandelt.

— Zusétzlich werden bei Bremsmotoren Bandklemmen verwendet.

Oberflachenschutz 0S Zuséatzlich zum Standardoberflachenschutz sind Motoren und Getriebe optional mit Oberflachen-
schutz 0S1, 0S2, 0S3 oder 0S4 erhéltlich. Damit sind die Getriebemotoren fiir den Einsatz in un-
terschiedlichen Umgebungsbedingungen bestens geeignet.

MaBnahmen fiir Innenbehandlung und Normteile

Innenanstrich .
. . Bremsen mit Anker-
mit speziellem . .
. scheibe aus nicht
Uberzugslack

rostendem Material

Nicht rostende

~ Leistungsschilder Nicht rostende

- P, -
‘ RS-Lager
fiir IP56

Befestigungsteile

. 8
Innenanstrich F 1
mit speziellem "4!

Uberzugslack
Innenanstrich Nicht rostend

icht rostende ‘
mit speziellem . -ti.‘-
. Entliftungsschrauben
Uberzugslack

S

/ NOCO®-Fluid,
f die Paste gegen
-

Passungsrost

s 2 Optionale Beschichtung am
Abtriebswellen " Abtriebswellenende (im Bereich

- : aus Edelstahl des Radialwellendichtringsitzes)



Oberflachenschutz (OS)

Oberflachenschutz

Umgebungsbedingungen/Beispielanwendungen

Standard

Fir Maschinen und Anlagen innerhalb von Gebauden und Innenrdumen
mit neutralen Atmospharen.

— C1 (unbedeutend)*

Beispielanwendungen

— Maschinen und Anlagen in der Automobilindustrie

— Transportanlagen in Logistikbereichen

— Forderbander in Flughafen

0S1

Fur Umgebungen mit auftretender Kondensation und Atmospharen mit geringer Feuchte

oder Verunreinigung. Z. B. Anwendungen im Freien mit Uberdachung bzw. Schutzeinrichtung.
— G2 (gering)*

Beispielanwendungen

— Anlagen in Sdgewerken

— Hallentore

— Misch- und Ruhrwerke

0S2

Fir Umgebungen mit hoher Feuchte oder mittlerer atmosphérischer Verunreinigung.
Z. B. Anwendungen im Freien unter direkter Bewitterung.

— C3 (maBig)*

Beispielanwendungen

— Anwendungen in Vergniigungsparks

— Seilbahnen und Sessellifte

— Anwendungen in Kieswerken

— Anlagen in Kernkraftwerken

0S3

Fir Umgebungen mit hoher Feuchte und gelegentlich starker atmosphérischer und
chemischer Verunreinigung. Gelegentliche saure- und laugenhaltige Nassreinigung.
Auch fiir Anwendungen in Kiistenbereichen mit maBiger Salzbelastung.

— C4 (stark)*

Beispielanwendungen

— Klaranlagen

— Hafenkréne

— Anlagen im Tagebau

0S4

=
&y
s
G
o

Fur Umgebungen mit standiger Feuchte oder starker atmospharischer oder chemischer
Verunreinigung. RegelmaBige sdure- und laugenhaltige Nassreinigung auch mit
chemischen Reinigungsmitteln.

— Cb-| (sehr stark)*

Beispielanwendungen

— Antriebe in Mélzereien

— Nassbereiche in der Getrénkeindustrie

— Transportbander in der Nahrungsmittelindustrie

* In Anlehnung an Korrosivitatskategorie nach DIN EN ISO 12944-2



ol

2.6 Zubehor und Optionen

Oberflachenschutz (OS)

Oberflachenschutz

Umgebungsbedingungen/Beispielanwendungen

Aseptic-Motoren
der Baureihe DAS..
Wahlweise 0S2—-0S4

Fiir trockene oder feuchte Hygienebereiche mit mittlerer atmosphérischer Verunreinigung.
Auch fiir besonders staubige Umgebungen geeignet.

— C3 (maBig)*

Beispielanwendungen

— Anwendungen in Reinrdumen

— Maschinen in der Kosmetik- und Pharmaindustrie

— Anlagen zur Getreide- und Mehlverarbeitung (ohne Ex-Schutz)

— Transportbander in Zementwerken

Aseptic-Motoren
der Baureihe DAS..
mit Antriebspaket
ASEPTICr!s®

0S4

Fir Hygienebereiche in der Getranke- und Lebensmittelindustrie mit standiger Feuchte und
regelmaBiger séure- und laugenhaltiger Nassreinigung mit chemischen Reinigungsmitteln
und Reinigung mit Druckbeanspruchung.

— C5-l (sehr stark)*

Beispielanwendungen

— Hygienic- und Aseptic-Transporteure in der Getrankeindustrie

— Anlagen in Kaserei- und Fleischereibetrieben

— ,Spritzbereiche* in der Nahrungsmittelindustrie

Aseptic-Motoren
der Baureihe DAS..
NEU mit
XCO0®-Antriebspaket

Fir Hygienebereiche in der Lebensmittelindustrie mit permanenter Feuchte und extremer

sduren- und laugenhaltiger Nassreinigung mit chemischen Reinigungsmitteln.

Aufgrund des XCO®-Oberflachenschutzes besteht keine Gefahr von Lackabsplitterungen

— C5-I (sehr stark)*

Beispielanwendungen

— Hygienic- und Aseptic-Anwendungen aller Art

— Anlagen zur Produktion von Teig- und Backwaren, Obst- und Eierverarbeitung, Fleisch-
und Fischverarbeitung sowie Lebensmittelmaschinen fiir offene Produktionsprozesse

High-Protection-

Fiir Hygienebereiche in der Getranke- und Lebensmittelindustrie mit regelméBiger sauren-

Beschichtung und laugenhaltiger Nassreinigung. Antihafteigenschaften unterstiitzen den Reinigungs-
HP200 prozess auch an unzugénglichen Stellen.
Beispielanwendungen

lﬁﬂ;;}ﬁ — Hygienic- und Aseptic-Transporteure in der Getrankeindustrie

e [ TR — Anlagen in Kaserei- und Fleischereibetrieben

ﬁ_,_:p -.: ~ — ,Spritzbereiche” in der Nahrungsmittelindustrie

@ EE
Edelstahl- Fiir Hygienebereiche in der Getranke- und Lebensmittelindustrie mit permanenter Feuchte
getriebemotor und extremer s&uren- und laugenhaltiger Nassreinigung mit chemischen Reinigungsmitteln.

Beispielanwendungen

— Hygienic- und Aseptic-Anwendungen aller Art

— Anlagen in Kaserei- und Fleischereibetrieben

— Lebensmittelmaschinen flr den amerikanischen Markt

* In Anlehnung an Korrosivitatskategorie nach DIN EN ISO 12944-2



TorgLOC®-Klemmverbindung 02

Kostensparend Die TorgLOC®-Klemmverbindung dient der kraftschlissigen Verbindung von Kundenwelle und
Hohlwelle im Getriebe, optional fiir Flach-, Kegelrad- oder Schneckengetriebe.

Eine wirtschaftliche Alternative zur bisherigen Hohlwelle mit Schrumpfscheibe, Hohlwelle mit
Passfeder und Hohlwelle mit Vielkeilverzahnung.

Einfach Einfache Montage und Demontage des Antriebs — auch nach langer Betriebszeit. Die Lieferung
erfolgt mit der entsprechenden Buchse. Der Betreiber befestigt den Anschlagring auf der Kunden-
welle und schon kann der Antrieb einfach aufgesteckt und befestigt werden.

Wirtschaftlich Die TorgLOC®-Klemmverbindung ermdglicht bei der Kundenwelle die Verwendung von gezogenem,
unbearbeitetem Material bis zur Qualitat h11 — fiir noch mehr Wirtschaftlichkeit. Eine weitere
Bearbeitung der Kundenwelle ist nicht notwendig.

Flexibel Bis zu 4 unterschiedliche Nenndurchmesser sind mit einer GetriebegroBe zu adaptieren.

Auszeichnungen Die Fachzeitschrift ,Plant Engineering* vergab den Preis flr das ,Produkt des Jahres 2002
Ausgezeichnet wurden innovative Produkte, die richtungsweisend zu Verbesserungen auf
Produktionsebene flhren.

Kundenwelle

Klemmring

Klemmring
Kundenwelle
Konische x
Buchse ~
\s, Schrumpfscheibe
Konische
Buchse

Konische
Buchse
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2.6 Zubehor und Optionen

Oil Aging

Olzustandsiiberwachung

Eigenschaften

perfekter Sensor, um die Restlebensdauer des Getriebedls zu ermitteln und zuverldssig den
Zeitpunkt eines Olwechsels anzuzeigen

ein im Getriebe eingebauter Thermosensor misst die Oltemperatur, gibt diese Information an eine
Auswerteeinheit weiter, die daraus die Restlebensdauer fiir die eingestellte Olsorte errechnet
die Diagnose-Einheit beriicksichtigt das Oxidationsverhalten der verschiedenen Ole unter
Temperaturbelastung

Vorteile

Reduzierung der Olkosten

optimale Ausnutzung der Ollebensdauer

Inbetriebnahme direkt an der Diagnose-Einheit (ohne PC)

einfaches Erkennen und Ablesen der Olrestlebensdauer

Parametrierung von 5 unterschiedlichen Olsorten

Warnmeldung bei Uberschreitung von vordefinierten Grenzwerten, z. B. max. Oltemperatur
kontinuierliche Uberwachung der Olalterung

individuell planbare Wartungsintervalle

Getriebekombinationen

Stirnradgetriebe, BaugroBen R67 — R167
Flachgetriebe, BaugréBen F57 — F157
Kegelradgetriebe, BaugroBen K37 — K187
Schneckengetriebe, BaugréBen S67 — S97

Fiir die Montage an kleinen BaugréBen oder Industriegetrieben halten Sie bitte Riicksprache mit
SEW-EURODRIVE.




Technische Daten

Wert

Olsorten

— Mineralisches Ol CLP oder Biodl
- T.,=100°C

— Synthetisches O CLP HC oder CLP PAO
- T, =130°C

— Synthetisches Polyglycol CLP PG
-T.,=130°C

— Lebensmitteldl
- T . =100°C

Zulassige Oltemperatur

-40 bis +130 °C

Zuldssige Temperatursensoren

PT100 oder PT1000

EMV — EN61000-4-2 ESD: 4 kV CD / 8 kV AD

— EN61000-4-3 HF gestrahlt: 10 V/m

— EN61000-4-4 Burst: 2 kV

— EN61000-4-6 HF leitungsgebunden: 10V
Umgebungstemperatur -25 bis +70 °C
Betriebsspannung DC18—-28V"

Stromaufnahme bei DC 24 V

< 90 mA (bei aktiver Anzeige)

Schutzklasse If
Schutzart IP67 (optional IP6IK)
Gehausewerkstoffe Diagnose-Einheit V2A; EPDM/X (Santoprene); PBT (Pocan); FPM
Temperatursensor V4A
Elektrischer Anschluss Diagnose-Einheit M12-Steckverbinder
Temperatursensor — PT1000: M12-Steckverbinder
— PT100: Steckverbinder laut DIN 43650

" nach EN 50178, SELV, PELV

02



o

2.6 Zubehor und Optionen

NEU: Vibration SmartCheck

Schwingungsanalyse

Eigenschaften — perfekter Sensor, um Walzlager einfach und zuverlassig zu (iberwachen
— anhand des Frequenzspektrums wird der Walzlagerzustand kontinuierlich bewertet
— einfache Inbetriebnahme, sofort einsatzbereit

Vorteile — Reduktion von ungeplanten Stillstdnden

kompetente Analyse der Messwerte

kontinuierliches Uberwachen von Antriebssystemen

intuitiv bedienbar

vorkonfiguiertes System zum einfachen in Betrieb nehmen
einbinden zusétzlicher Prozessparameter moglich

integrierte Webanbindnung zur Echtzeitanzeige der Messdaten
kompakte GroBe und robustes Gehduses des Messsystems
kostenglinstige Losung

Technische Daten

Interne Sensorik

Schwingung — Frequenzbereich 0.8 Hz bis 10 kHz
— Messbereich + 50 g
— Beschleunigungssensor (Piezoelektrischer Beschleunigungssensor)
Umgebungstemperatur Messbereich —20 °C bis +70 °C
Messung
Messfunktion — Beschleunigung

Geschwindigkeit und Weg durch Integration
Temperatur
Prozessparameter (z. B. Drehzahl, Last, Druck)

Diagnoseverfahren

Zeitsignal, Hillkurve, Spektrum und Trendanalyse, Drehzahl und Frequenzmitfithrung

Kennwerte (Zeit- und Frequenzbereich)

Definierte Kennwerte

DIN/ISO 10816

Berechnete Kennwerte

RMS, frequenzselektiver RMS, Gleichanteil, Peak, Peak-to-Peak, Crest-Faktor, Wellhausen-
Count, Carpet Level, Zustandswachter
weitere benutzerdefinierte Kennwerte sind mdglich

Speicher

Programm und Daten

64 MB RAM, 128 MB Flash
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Technische Daten

Ein- und Ausginge

Eingange — 2 Analogeingénge (0-10V / 0-24 V / 0-20 mA / 3-20 mA), Frequenzbereich 0-500 Hz, 12 Bit
— 1 Digitaleingang (0-30V, 0,1 Hz — 50 kHz)

Ausgange — 1 Analogausgang (80-10 V / 0-20 mA / 4-20 mA), 12 Bit
— 1 Schaltausgang (Open-Collector, max. 1 A, 28 V)
— optional galvanische Trennung zwischen Ein- und Ausgéangen

Schnittstellen

Bedienelemente

2 kapazitive Taster (Lernmodus, Alarm-Reset, Neustart, Werkseinstellungen)

Anzeigeelemente

— 1 LED zur Status- und Alarmanzeige
1 LED zur Bestétigung der Taster
2 LEDs zur Kommunikationsanzeige

Kommunikation

— Ethernet 100 Mb/s
RS485 (wird zur Zeit noch nicht untersttitzt)

Elektrische Anschliisse

3 verpolungssichere M12-Steckverbinder flir Versorgung, RS485, Ein-/Ausgange und Ethernet

Sonstiges
Gehduse glasfaserverstarkter Kunststoff
Befestigung — Innensechskantschraube M6 x 45
— Auflageflache auf der Maschine: 25 mm @
Stromaufnahme < 200 mA bei 24 V
Betriebstemperatur —20 °C bis +70 °C
Spannungsversorgung 11 =32 VDC oder Power via Ethernet (PoE) in Anlehnung an 802.3af Modus A
GroBe 44 mm x 57 mm x 55 mm
Gewicht ca.210g
Schutzart IP67
Betriebssystem Embedded Linux
Software — FAG SmartWeb, FAG SmartUtility Light oder optional FAG SmartUtility

— Sprachen: Deutsch, Englisch, Chinesisch, Spanisch, Franzosisch
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Motoren

03 MOTOREN

3.1 Drehstrommotoren
Drehstrommotor DR.. / Baureihe DRN..
DRN.. < 0.75 kW und DR2S..
Drehstrommotor DR...J
mit LSPM-Technologie
Polumschaltbare Drehstrommotoren DRS..
DR2S (2 Drehzahlen)
Drehfeldmagnetmotor DRM..
Einphasenmotor DRK..
Auszug Zusatzausfiihrungen
Aseptische Motoren DAS..
Antriebspaket ASEPTICPus®
XCO®-Antriebspaket
Explosionsgeschiitzte Motoren EDR..

3.2 Servomotoren

Synchrone Servomotoren, Baureihe CMP..

(High Dynamic) und CMPZ.. (High Inertia)
Synchrone Servomotoren

in geberloser Ausflihrung, Baureihe CMP..

Synchrone Servomotoren,

Baureihe CM.. (High Inertia)

Asynchrone Servomotoren, Baureihe DRL..

Explosionsgeschiitzte Motoren,
Baureihe CMP..
Kabelmanagement und Anschlussoptionen

148
181

152

154
155
156
157
158
159
159
160

166

168

170
171

172
174

3.3 Linearbewegung

Synchrone Servo-Linearmotoren SL2
Elektrozylinder standard CMS.. und
Elektrozylinder modular CMSM..

3.4 Zubehor und Optionen
Bremsenbaukasten: Einzelbremse BE..
Doppelbremse BF../BT..
Einbaugeber, niederauflosend
Einbaugeber, hochauflésend EIBC
Oberfléchen- und Korrosionsschutz
XCO®-Antriebspaket
Diagnose-Einheit Option DUE
(Diagnostic Unit Eddy Current)
Radial-Wellendichtring
Premium Sine Seal

)

177

184
185
186
187
188
191

192

194
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3.1 Drehstrommotoren

Drehstrommmotor DR..

Standard-Drehstrommotoren

bewahrt und geschiitzt — weltweit

I
=

Eigenschaften — eintourige Standardasynchronmotoren, bewéhrt (iber viele Jahre hinweg in unterschiedlichsten
Applikationen

— Qualitat, sehr kurze Lieferzeiten und zahlreiche Erweiterungsmaéglichkeiten sind nur 3 Griinde,
die den weltweiten Erfolg dieser Produktlinien ausmachen

Vorteile — Direktanbau an Getriebe von SEW-EURODRIVE

— mit Einzel- und Doppelbremsen von SEW-EURODRIVE unterschiedlicher Groe und
Bremsmomentstufungen lieferbar

— Einbaugeber von SEW-EURODRIVE kdnnen direkt in die Motoren integriert werden und
machen die Antriebe dadurch noch kompakter

— als Global-Motor mit zahlreichen Zulassungen und Zertifizierungen in vielen Mérkten
der Welt ohne Anpassung der Stiickliste einsetzbar

— umfangreiches Angebot an Optionen und Zubehor

— einfache Installation und Inbetriebnahme

Einsatzmaoglichkeiten — Taktbénder
— Hubwerke
— Pumpen
— Lifter
— Logistikanlagen
safetynnl\/E Sicherheitsgeber Bis PL d geméB EN ISO 13849-1 Inkrementalgeber:
Funktionale Sicherheit ES7S, EG7S, EV7S, EI7C FS
& NEU: EK8S
Multiturn-Absolutwertgeber:
Optional: Integrierte Funktionale Sicherheit AS7TW, AG7W, AS7Y
fiir den DR..-Motor NEU: AK8Y, AK8W
Sicherheitsbremse Kategorie 1 (Cat. 1) gemaB EN ISO 13849-1 BE..
Kategorie 3 (Cat. 3) gemaB EN ISO 13849-1 BF../BT..
Geeignet flir die Einbindung in ein sicheres
Bremsensystem (SBS) bis Performance Level e
(PL e).




Technische Daten

BaugrdBen DR..63 —DR..315

Polzahl 2,4,6,8,4/2,8/2,8/4

Frequenz 50, 60

Hz

Bemessungsleistung 0.09 — 225

kW

Energieeffizienzklasse IE1 (DRS.., DR2S..), IE2 (DRE..), IE3 (DRN..)

Betriebsarten

Dauer- und Aussetzbetrieb

Geeignet fiir Umrichterbetrieb

Ja

Als Bremsmotor erhiltlich

Ja




3.1 Drehstrommotoren

Drehstrommmotor DR..

Der Global-Motor von SEW-EURODRIVE -

die Losung fiir den Einsatz in der ganzen Welt

Eigenschaften Global-Motoren von SEW-EURODRIVE sind die ideale Losung fur solche Kunden, die mit wenig
Aufwand viele Mérkte bei geringstmdglicher Anzahl Sachnummern bedienen méchten. Ein Global-
Motor besitzt weltweite Zulassungen, Zertifizierungen und kann dank seines breiten Spannungs-
bereiches in nahezu allen Landern der Erde eingesetzt werden.

Vorteile — die flr den Motor in der Stlickliste vorhandene Sachnummer ist unabhéngig vom Einsatzland,
S0 dass nur eine Auslegung flir die Applikation bendtigt wird
— bendtigte Zulassungen und Zertifizierungen kdnnen in Abhéngigkeit der gewiinschten Zielldnder
gewahlt werden
— Global-Motoren sind weltweit verfiigbar, so dass kurzfristige Lieferzeiten gewahrleistet sind
— erhéltlich in Verbindung mit Motoren der Baureihen DR2S.., DRE.., DRN.. und DRL..
Einsatzldnder und -regionen (Auszug) Europa, Russland, USA, Kanada, Mexiko, Brasilien, Stidkorea, Japan, Australien, Neuseeland, China,
Indien, Sudafrika
SafetyDRI\/E Sicherheitsgeber Bis PL d gemaB EN ISO 13849-1 Inkrementalgeber:
Funktionale Sicherheit ES7S, EG7S, EV7S, EI7C FS
Qq, NEU: EK8S
Multiturn-Absolutwertgeber:
Optional: Integrierte Funktionale Sicherheit AS7TW, AG7W, AS7Y
fiir den DR..-Motor NEU: AK8Y, AK8W

Sicherheitsbremse Kategorie 1 (Cat. 1) gemaB EN ISO 13849-1 BE..
Kategorie 3 (Cat. 3) gemaB EN ISO 13849-1 BF../BT..
Geeignet flir die Einbindung in ein sicheres
Bremsensystem (SBS) bis Performance Level e

(PL ).
Technische Daten bei Netzbetrieb
BaugriBen DR..63 —DR..315
Polzahl 2,4,6
Frequenz Hz 50, 60
Bemessungsleistung kW 0.09 — 225
Produktlinien DRS.., DR2S.., DRE.., DRN.., DRL..
Betriebsarten Dauer- und Aussetzbetrieb
Geeignet fiir Umrichterbetrieb Ja
Als Bremsmotor erhéltlich Ja




NEU: Motoren DRN.. < 0.75 kW und DR2S..

IE-Klasse Polzahl Motortyp bei Frequenz 50 Hz | bei Frequenz 60 Hz und 50/60 Hz
Leistung Leistung Leistung
kW kW hp

IE1 2-polig DR2S.. 0.18-1.5 0.18-15 0.25-2.0

BaugroB -
4-polig augrobe 63 - 80 012-1.1 012-1.1 0.16-15
6-polig 0.09 - 0.55 0.09 - 0.55 0.12-0.75

IE3 2-polig DRN..* 0.18-0.55 0.18-0.55 0.25-2.0

BaugroBe 63 — 71

4-polig DRN.. 0.12-0.55 0.12-0.55 0.16 - 0.75
BaugroBe 63 — 80

6-polig DRN..* 0.09-0.5 0.09 - 0.55 0.12-0.75
BaugroBe 63 — 90

8-polig DRN..* 0.09 - 0.25 0.09-0.25 0.12-0.33

BaugroBe 71 — 80

www.ie-guide.de

— |E-Guide

Weltweite Wirkungsgradvorschriften — transparent und immer aktuell
— Umstellungshilfe

Erleichterung beim Wechsel auf einen Energiesparmotor
— Energiesparrechner

Ermittlung der mdglichen Energie- und CO,-Einsparungen und der Amortisationszeit

Energieeffizienz-Tools

Eigenschaften

Bei der Effizienzsteigerung von Automatisierungssystemen spielt der Einsatz von energieeffizienten
Motoren eine zentrale Rolle.
Die Frage, zu welchem Termin, in dem von Ihnen gewéhlten Land, welche Wirkungsgradklasse zur

Pflicht wird, welcher Austausch-Motor geeignet und wirtschaftlich ist, beantwortet SEW-EURODRIVE
mithilfe der Energieeffizienz-Tools im Online Support der Unternehmenshomepage.

Webseite

https://www.sew-eurodrive.de/os/efficiency
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3.1 Drehstrommotoren

Drehstrommotor DR...d mit LSPM*-Technologie

.‘ Baureihe DR..:
B Ausfiithrung DR...J (LSPM*-Technologie)

L.-E' * Line Start PermanentMagnet Motor

Eigenschaften

die Synchronmotorausfiinrung DR...J (LSPM-Technologie) ist in den Motorbaukasten der

Baureihe DR.. integriert und wird in den BaugroBen 71S bis 100L gefertigt; die Technologie

basiert auf der Erganzung von Permanentmagneten unterhalb des Kurzschlusskéafigs

der Drehstromasynchronmotoren

— im Betrieb treten keine Rotorverluste auf: hoher Wirkungsgrad von IE2 bis IE4

— im Vergleich zu einem leistungsgleichen Serienmotor wird die gleiche Energiesparklasse mit
kleineren Baugr6Ben der DR...J (LSPM-Technologie)-Matoren erreicht

— kompakte und robuste Bauweise

— synchroner Lauf der Motoren mit der Speisefrequenz

— schlupflose Drehzahlregelung ohne Geberriickflinrung

— DR...J-LSPM-Motoren kdnnen an den Frequenzumrichtern MOVITRAC® LTE-B und
MOVITRAC® LTP-B, MOVITRAC® B, MOVIFIT® FC und MOVIMOT® D betrieben werden

— einsetzbar als Einzel- oder Gruppenantrieb am Frequenzumrichter

— viele Zusatzausfiinrungen des Motorbaukastens sind verfiigbar

— kombinierbar mit der 7er-Reihe des Getriebebaukastens von SEW-EURODRIVE

— konstantes Drehmoment CT im Drehzahistellbereich ohne Fremdllifter




Technische Daten

FU-Betrieb / 50 Hz

Konstantes Drehmoment von 300 — 1 500 min™' CT 1:5

Ausfiihrung Wirkungsgradklasse BaugrifBe Leistung P,
kW

DRE..J IE2 71S —100M 0.37-4.0

DRP..J IE3 71S —100L 0.37-4.0

DRU..J |E4 71S —100L 0.18-3.0

FU-Betrieb / 87 Hz

Konstantes Drehmoment von 300 — 2 610 min™* CT 1:8.7

Ausfiihrung Wirkungsgradklasse BaugroBe Leistung P,
kW

DRE..J - 71S —100M 0.55-5.5

DRP..J - 71S —100L 0:55-5.5

DRU..J - 71S —100L 0.25-4.0

Netzbetrieb / 50 Hz

Nenndrehzahl: 1 500 min"’

Ausfiihrung Wirkungsgradklasse BaugroBe Leistung P,
kW

DRE..J IE2 71S —100M 0.37-4.0

DRP..J IE3 71S —100L 0.37-4.0

DRU..J |E4 71S —100L 0.18-3.0

* |E-Klassifizierung nach IEC 60034-30-1:2014 nur fiir 50 Hz bzw. 60 Hz giiltig



Motoren

3.1 Drehstrommotoren

Polumschaltbare Drehstrommotoren DRS.. / NEU: DR2S.. (2 Drehzahlen)

Eigenschaften

— Betrieb direkt am Netz

— Einsatz in Applikationen, in denen 2 verschiedene Fahrgeschwindigkeiten ohne Einsatz eines
Umrichters realisiert werden sollen

— erhdltlich mit Drehzahlverhaltnissen von 1:2 oder 1:4 und aufgrund weltweiter Zulassungen und
Zertifizierungen global einsetzbar

Vorteile

— 2 Fahrgeschwindigkeiten konnen bei Netzbetrieb mit ein und demselben Motor realisiert werden

— einfache Installation, da kein Umrichter bendtigt wird

— Direktanbau an Getriebe von SEW-EURODRIVE

— als Global-Motor mit zahlreichen Zulassungen und Zertifizierungen in vielen Markten der Welt
ohne Anpassung der Stiickliste einsetzbar

— umfangreiches Angebot an Optionen und Zubehor

— einfache Installation und Inbetriebnahme

Einsatzmaglichkeiten

— fordertechnische Anlagen

— Hubwerke
— Kréne
Technische Daten
BaugroBen 63M — 225M
Polzahl 4/2,8/2, 8/4
Frequenz 50, 60
Hz

Betriebsarten

Dauer- und Aussetzbetrieb

Energieeffizienzklasse

keine, von Wirkungsgradverordnungen ausgenommen




Drehfeldmagnetmotor DRM.. / DR2M..

Kurze Bewegung - sicherer Halt, dauerhaft

Eigenschaften

— Motoren der Produktlinie DRM.. sind flir den Betrieb an einem 3-phasigen Drehstromnetz
dimensioniert. Sie sind so ausgelegt, dass sie in ihrem Bemessungspunkt bei Drehzahl O das
hochstmdgliche, dauerhaft zulassige Drehmoment besitzen.

— In Abhéngigkeit der Betriebsart stehen drei verschiedene Bemessungsdrenmomentklassen zur
Auswahl. Bevorzugt wird ein solcher Antrieb in Applikationen eingesetzt, bei denen nach einer
sehr kurzen Verdrehung die Zielposition erreicht und sicher gehalten werden muss. Daher wird
diese Motorausfilhrung auch als Drehfeldmagnet bezeichnet.

Vorteile

— Motoren DRM.. kdnnen selbst bei blockiertem Rotor dauerhaft betrieben werden
— Direktanbau an Getriebe von SEW-EURODRIVE

— umfangreiches Angebot an Optionen und Zubehor

— einfache Installation und Inbetriebnahme

Einsatzmoglichkeiten

— Presswerkzeuge

— Klappen

Weichen

— Zellradschleusen

— einfache Wickelantriebe

Technische Daten

BaugrdBen 71S — 132M

Polzahl 12

Frequenz 50, 60

Hz

Bemessungdrehmomente 0.6 — 8.7 bei Dauerbetrieb
Nm

Betriebsarten

S1,S83/15 %

Energieeffizienzklasse

keine, von Wirkungsgradverordnungen ausgenommen
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3.1 Drehstrommotoren

Einphasenmotor DRK..

| Asynchronmotor fiir den Betrieb an einem 1-phasigen Wechselstromnetz

Eigenschaften — Einphasenasynchronmotoren werden an einem 1-phasigen Wechselstromnetz betrieben, so dass
kein Drehstromanschluss mit 3 Phasen benétigt wird

— variabler Einsatz, da die entsprechenden Anschlussmdglichkeiten in Industrie, Handwerk und
Haushalt zahlreich vorhanden sind

— Der Einphasenmotor wird mithilfe eines Betriebskondensators betrieben. Werden bereits im An-
lauf hohere Drehmomente benétigt, so muss zusétzlich ein Anlaufkondensator verwendet werden.

Vorteile — der Betriebskondensator ist geschiitzt im Klemmenkasten verbaut, so dass Schutzarten bis zu
IP66 realisiert werden konnen

— Direktanbau an Getriebe von SEW-EURODRIVE

— umfangfreiches Angebot an Optionen und Zubehor

— einfache Installation und Inbetriebnahme

Einsatzmaoglichkeiten — Forderschnecken
— Forderbander

— Rihrwerke

— Dosiereinrichtungen
— Pumpen
Ventilatoren

— Verdichter

Technische Daten

BaugroBen 71S —90L

Polzahl 4

Bemessungsleistung 018-1.1

kW

Frequenz 50, 60

Hz

Betriebsarten Sl
Energieeffizienzklasse [E1

mit Betriebskondensator ET56, DRK71S — DRK9OL
ohne Betriehskondensator ER63




Auszug Zubehdr und Optionen Baureihe DR..

Fiir Motoren und Bremsmotoren stehen eine umfangreiche Auswahl an Zubehor und zahlreiche Optionen zur Verfiigung, wie z. B.

Mechanische BE.. Federdruckeinzelbremse mit GroBenangabe
Anbauten BF. Federdruckdoppeloremse mit GréBenangabe fiir Industrieanwendungen
BT.. Federdruckdoppelbremse mit GroBenangabe fiir Anwendungen in der Veranstaltungstechnik 03
HF, HR, HT Handllftung, feststellbar, selbsttétig riickspringend oder teilbar
/RS Riicklaufsperre
IMSW MOVI-SWITCH®, integrierte Schalt- und Schutzfunktion
/MM.. MOVIMOT®, integrierter Frequenzumrichter
Temperaturfiihler, /TF 3 Temperaturfiihler (Kaltleiter oder PTC-Widerstand) in Reihe
-erfassung /TH 3 Thermostate (Bimetallschalter) in Reihe
/PK 1 oder 3 Temperatursensor(en) PT1000
/PT 1 oder 3 Temperatursensor(en) PT100
Liiftung /N Fremdliifter, /Z Zusatzschwungmasse, /AL Metallliifter, /U unbeliiftet (ohne Liifter), /0L unbeliiftet (geschlossene B-Seite), /C Schutzdach
Lager /NS Nachschmiereinrichtung
/ERF verstarkte Lagerung fir hohe Querkréafte (nur mit NS)
/NIB isolierte Lagerung (B-Seite)
Anschluss /IS integrierter Steckverbinder
/AS.. usw. angebaute Steckverbinder diverser Arten
/KCC Reihenklemme mit K&figzugfedern
/KC1 C1-konformer Anschluss Elektrohdngebahn (VDI RL 3643)
Geber /E.../A... Inkremental — und Multiturn-Absolutwertgeber, auch in funktionaler Sicherheit und als Ausfiihrung flr
(z. B. AK8W) den Ex-Bereich
Mechanische Schnittstelle: /.S..: Anbau tber Spreizwelle
/.V..: Anbau (iber Kupplung und Vollwelle
/.G..: Anbau Uiber Steckwelle
/.H..: Anbau tiber Hohlwelle
NEU: /.K..: Anbau Uber Konuswelle
Elektrische Schnittstelle: ~ /...R: TTL (RS422)
/...C. HTL
/...S: SinCos
/...W: SinCos + RS485
/...Y: SinCos oder TTL + SSI
/...H: Hiperface
/El.. Inkrementalgeber,
(z. B. EI7C) ohne Motormehrldnge integrierte Einbaugeber, auch in funktionaler Sicherheit
Elektrische Schnittstelle:  /...R: TTL (RS422)
/...C:HTL
/EI7.: mit bis zu 96 Inkr./Umdrehung
NEU: /EI8.: mit HTL/TTL-Schnittstelle und 4096 Inkr./Umdrehung
IXV. Anbau oder Anbauvorrichtung von Geber, die nicht im SEW-EURODRIVE-Portfolio enthalten sind
Condition Monitoring | /DUE Bremsendiagnose durch kontinuierliche Funktions- und VerschleiBliberwachung
Weitere Optionen /DH Kondenswasserbohrung
(Auszug) [2W zweites Wellenende am Motor/Bremsmotor
/RI verstarkte Wicklungsisolation fir Frequenzumrichterbetrieb > AC 500 V
/RI2 verstérkte Wicklungsisolation mit erhohter Teilentladebesténdigkeit
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3.1 Drehstrommotoren

Aseptische Motoren

i Baureihe DAS..
._-ﬂ

Eigenschaften fiir trockene Hygienebereiche

Aseptische Getriebemotoren der Baureihe DAS.. filr liifterlose Antriebslosungen mit glatter
Oberflache:

Motoren in Schutzart IP66 (Bremsmotoren IP65)

Korrosionsschutz Motor: KS-Innenlackierung

— Oberflachenschutzlackierung 0S2 bis 0S4

Motorschutz-Thermoftihler in Warmeklasse F, optional TH (Thermokontakt)
IS-Steckverbinder

ab 0.25 kW in IE3

Typ Leistung bei Betriebsart

kW

S$1 = Dauerbetrieb | S3 = Aussetzbetrieb

60 % 40 % 25%

DAS80K4 0.25 (IE2) 0.3 0.37 0.55
DAS80N4 0.25 (IE3)/ 0.37 (IE2) | 0.45 0.55 0.75
DAS90S4 0.37 (E3)/ 0.55 (IE3) | 0.75 0.9 1.1
DAS90L4 0.75 (IE2) 0.98 1.1 1.5
DAS100M4 0.75 (E3) /1.1 (E3) | 1.35 1.7 2.2
DAS100L4 1.5 (IE3) 1.85 2.3 3.0




Antriebspaket ASEPTICP"s®

fiir hygienische Produktionshereiche
DAS-Aseptic-Motoren mit Antriebspaket ASEPTICPUs®:

Motoren in Schutzart IP69K (Bremsmotoren IP65)

Oberflachenschutzlackierung 0S4

Konturvertiefungen mit Kautschuk ausgespritzt

doppelte Wellendichtringe (sofern technisch méglich) am Abtrieb aus FKM

Entltiftungsventil in Edelstahlausfiihrung

Druckausgleichsmembran am Motorklemmkasten

Kabeleinflinrung mit Verschlussschrauben aus Edelstahl

Getriebeabtriebswelle aus Edelstahl als Vollwelle, Hohlwelle mit Passfeder oder TorgLOC® fiir
Getriebetypen: R17 — 97, F37 — 97, K37 — 97, S37 — 97 und W30

alle Befestigungsteile an der Abtriebswelle wie Schrauben, Passfeder, Schrumpfscheibe etc.
aus Edelstahl

NEU: XCO®-Antriebspaket

fiir hygienische Produktionshereiche
DAS-Aseptic-Motoren mit XCO®-Antriebspaket

Motoren in Schutzart IP66 oder IP69K

innovativer und besténdiger Zinn-Nickel-Oberfldchenschutz
keine Gefahr von Lackabsplitterungen

edelstahldhnliche Optik

hohe Korrosionsbestandigkeit

Lebensmittelzulassung gemaB 1935/2004/EG

Typenschild in Edelstanl

Entliiftungsventil und alle Verbindungschrauben in Edelstahlausfiinrung
Druckausgleichsmembran am Motor-Klemmkasten
Kabeleinflihnrung mit Verschlussschrauben aus Edelstahl
flir Getriebetypen: R.27 — 57, S..37 — 57

weitere Getriebetypen befinden sich in Vorbereitung
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3.1 Drehstrommotoren

Explosionsgeschutzte Motoren

Baureihe EDR..
konform zur Richtlinie 2014/34/EU (ATEX) und IECEx

P &OCE I D EE 6 X

Eigenschaften — Einhaltung der in vielen Landern geforderten Wirkungsgrade nach den lokalen Wirkungsgrad-
anforderungen

— EDRN..-Motoren erfilllen die Wirkungsgradklasse IE3 nach IEC 60034-30-1

— EDRE..-Motoren erfiillen die Wirkungsgradklasse IE2 nach IEC 60034-30-1

— Abnahmen fiir den Motor gemaB den aktuellen, international gtiltigen Richtlinien und Normen fiir
den Explosionsschutz:
- EU-Richtlinie 2014/34/EU (ATEX)
- IEC/EN 60079-0, Gas IEC/EN 60079-7, IEC/EN 60079-15 und Staub IEC/EN 60079-31

— die nach EU-Richtlinie notwendige EG-Baumusterpriifoescheinigung der Kategorie 2 Motoren
und Konformitat der Qualitatssicherung des Produktionsprozesses wurde von der PTB erstellt

— EDR..-Motoren sowie SEW-EURODRIVE sind nach IECEx ,Certified Equipment Scheme® mit EXTr,
QAR und CoC von der PTB auditiert und zertifiziert.
Die Zertifikate konnen unter http://iecex.iec.ch abgerufen werden.

— Motoren EDRS.. und EDRE.. sind konform zur TR CU der Eurasischen Zollunion Russland/WeiB-
russland/Kasachstan/Armenien in Verbindung mit dem Ex EAC-Zertifikat (Nachfolger von GOST-R)

— Motoren EDRS.. und EDRE.. sind durch die koreanische Behorde KOSHA flir Stidkorea zertifiziert

— Die Motoren EDRS.. und EDRE.. sind von der Zertifizierungsstelle DNV auf Basis der IECEx-Zer-
tifizierung nach den Anforderungen der brasilianischen Behorde INMETRO zertifiziert; diese um-
fasst auch die Zertifizierung der Herstellungsstandorte.

— Netzbetrieb, Schaltbetrieb und Umrichterbetrieb, auch im Feldschwachbetrieb ermdglichen den
Einsatz in nahezu jeder Applikation

— Motoren mit kombinierter Gas- und Staubzulassung (Ausfiihnrung /.GD) reduzieren die Motorvarianz

— Motoren nach ATEX und IECEx sind in den wichtigsten technischen Eigenschaften identisch
(z. B. gleiche Leistung bei gleicher BaugroBe)

— viele Zusatzausfiihrungen des Motorbaukastens sind verfiigbar z. B. Bremse, Geber, Fremdliifter,
Motorschutz u. v. m.

— kombinierbar mit den Standardgetrieben des Getriebebaukastens von SEW-EURODRIVE

— die kompakten und leistungsorientierten Eigenschaften der Standardmotoren auch in Verbindung
mit Standardgetriebe oder Getriebe nach ATEX finden sich auch hier wieder

safetyonl\/E NEU: Sicherheitsgeber Bis PL d geméaB EN ISO 13849-1 Inkrementalgeber:

Funktionale Sicherheit ES7S, EG7S, EV7S

QQ NEU: EK8S
Multiturn-Absolutwertgeber:

Optional: Integrierte Funktionale Sicherheit AS7W, AG7W, AS7Y

fiir den EDR..-Motor NEU: AK8Y, AK8W

NEU: Sicherheitsbremse | Kategorie 1 (Cat. 1) gemaB EN ISO 13849-1 BE..
— geeignet fir die Einbindung in ein sicheres
Bremsensystem (SBS) bis Performance

Level e (PL g).




Ausfiihrung Ausfiihrung Ex-Schutz Zone Typ 4-polig / IE-Klasse Leistungshereich
ATEX IECEx BaugroBe kW
/3D und /3GD /3Gce und /3GDc II3G, Ex ec, IIB/IIC, T3, Gc 2 DR63* - 0.12-0.25
. EDRS 71 — 80 |E1 0.25-0.55
ﬁabsxotcb!IB/lllc, T120°C/ | 22 EDRE 80 — 225 2 0.75 — 45
' EDRE 250 — 315* | IE2 55— 200
/2G und /2GD /2Gb und /2GDb I12G, Ex eb, IB/IIC, T3, Gb 1 EDRS 71 — 80 |E1 0.25-0.55
12D, Ex tb, IIB/IIC, T120 °C, | 21 EDRE 80 =225 IE2 0.75 =37
Db
/2G und /2GD /2Gb und /2GDb 12G, Ex eb, IB/IIC, T4, Gb 1 EDRS 71 - 80 |E1 0.25-0.55
112D, Ex tb, lIB/IIC, T120 °C, | 21 EDRE 80 IE2 0.75
Db
* nur nach ATEX
NEU: EDRN63MS — 80MK, EDRN8OM - 315H
Ausfiihrung Ausfiihrung Ex-Schutz Zone Typ 4-polig / IE-Klasse Leistungsbereich
ATEX IECEx BaugroBe kW
/3G, /3G-c, 13G, Ex ec, IIB/IIC, T3, Gc 2 NEU: |E3 0.12-0.55
/3D und /3GD /3D-c und /3GD-c EDRNG3MS — 80 MK 0.75-100*
13D, Ex tc, IB/IIC, T120 °C / | 22
T140° ¢, De EDRN80 — 315 0.75-200
/2D 2D-c 12G, Ex eb, IB/IC, T1/T2/ 1
/2G und /2GD /2G-b, und /2GD-b | T3, Gb
12D, Ex tb, lIB/IC, T120 °C, | 21
Db
/2G und /2GD /2G-b und /2GD-b | 112G, Ex eb, IB/IIC, T4, Gb 1 EDRN8OM 0.75
[12D, Ex tb, lIB/IIC, T120 °C, | 21

Db

* Motoren der Ausfiihrung /2G, /2GD, 2G-b, und /2GD-b haben ab der BaugrdBe 180 reduzierte Leistung.
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3.1 Drehstrommotoren

Explosionsgeschutzte Motoren

Baureihe EDR.. nach HazLoc-NA® (Hazardous Locations North America)

- =
EnergyVerified

Eigenschaften

EDRN..-Motoren erfiillen, neben der Wirkungsgradklasse IE3 nach I[EC 60034-30-1, die Vorga-
ben nach EISA 2007 bzw. CSA C390-10 fiir den nordamerikanischen Markt und erfiillen damit
auch die Anforderungen von vielen anderen Landern, die diese Standards anerkennen

die Motoren sind nach dem Class Division System zertifiziert und sind somit auf die Explosions-
schutzanforderungen des nordamerikanischen Marktes abgestimmt und erflillen die Grund-
normen CSA22.2 und NEC 500

verflighar als Getriebemotor / Motor, Typ /CID2, fiir Divison 2 Class | flir die Gasgruppen

A /B, CundD

verfiigbar als Getriebemotor / Motor, Typ /CIID2, fiir Divison 2 Class Il fir die Staubgruppen
Fund G

verfiigbar als Getriebemator / Motor Typ /CICIID2, fiir Divison 2 Class | fir die Gasgruppen

A, B, C und D und Class Il fiir die Staubgruppen F und G

auch als Bremsmotor mit Haltefunktion verfiigbar

SEW-EURODRIVE ist nach UL und CSA zertifiziert

Betrieb am Frequenzumrichter, auch im Feldschwdchbetrieb, in beiden Classes mdglich

die kompakten und leistungsorientierten Eigenschaften der Standardantriebe finden sich auch
hier wieder

auf Wunsch sind die Motoren auch mit Getrieben nach ATEX (2014/34/EU) méglich

Division 2

Typ 4-polig

IE-Klasse

Leistungsbereich
kW

Class |

Gruppen A, B, Cund D

T3 bei Betrieb am FU

T3C bei Betrieb am Netz
T3B/C Bremsmotor am Netz

Class Il

Gruppen F und G

T4A bei Betrieb am Netz
T3C bei Betrieb am FU

EDRS 71 - 80
EDRN 80 — 315
NEU: EDRN63MS — 80MK

IE1
Premium (IE3)
Premium (IE3)

0.18-0.55
0.75-200
0.12-0.55




Explosionsgeschutzte Drehstrom-Asynchronmotoren

in Kombination mit Frequenzumrichtern

Eigenschaften

Die Vorteile der Kombination gegentiber Drehstrom-Asynchronmotoren in der Ziindschutzart ,,d*
(EN 60079-1; druckfeste Kapselung) im Uberblick:

— hohe Wirtschaftlichkeit

niedrigeres Gewicht

kirzeste Lieferzeit, hohe Verfligbarkeit

— zertifiziert fir den Betrieb am SEW-EURODRIVE-Frequenzumrichter

geeignet auch flir Pumpen- und Lifterantriebe

Lieferung aus einer Hand, von einem Hersteller, der beide Komponenten anbietet

hohere Drehzahlen

Im Bereich explosionsfahiger Gas-Luft- und Staub-Luft-Gemische miissen Richtlinien konsequent
beachtet und eingehalten werden. SEW-EURODRIVE gewéhrleistet dies mit der langjéhrigen Erfah-
rung und Kompetenz, die durch Neu- und Weiterentwicklungen stetig ausgebaut wird.

Zertifizierungen

— die 4-poligen Motoren von SEW-EURODRIVE nach ATEX, IECEx und HazLoc-NA® sind auch fiir
den Betrieb am Frequenzumrichter geeignet

die Kategorie 2 und EPL .b und .c sind durch die Baumusterpriifung zertifiziert

— Motoren nach HazLoc-NA® sind durch CSA zertifiziert

in Kategorie 3, EPL ¢ und Division 2 sind auch Bremsmotoren verflighar

die Eignung fiir den Betrieb am Umrichter wird auf dem Typenschild bestatigt

ein zweites Typenschild beinhaltet alle fiir den Betrieb notwendigen Angaben

Zone Motortyp Ziindschutzart MOVITRAC® B MOVIDRIVE® B MoviMmoT®

1 EDR../2GD ,8", ,eb* (EN 60079-7, | v* v =
erhohte Sicherheit)

2 EDR../3GD ,na“ (EN 60079-15, v* v =
nicht funkend),
,ec” (EN 60079-7,
erhohte Sicherheit)

21 EDR../2GD ,tb* (EN 60079-31, v* v =
Staubexplosionsschutz)

22 EDR../3GD ,ic“ (EN 60079-31, v* v* v

EDR. /3D Staubexplosionsschutz)

*auch im Feldschwachbetrieb
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3.1 Drehstrommotoren

Explosionsgeschutzte Motoren in Kombination mit Frequenzumrichtern

Eigenschaften

Fiir den Aufbau von elektronisch geregelten Antrieben steht lhnen das umfangreiche Produktspekt-

rum der Umrichter von SEW-EURODRIVE zur Verfligung:

— MOVITRAG® MCO07B: Kompakter und wirtschaftlicher Standard-Umrichter fiir den Leistungs-
bereich 0.25 — 75 kW. 3-phasiger Netzanschluss fiir AC 380 — 500 V.

— MOVIDRIVE® MDX60/61B: Leistungsfahiger Applikations-Umrichter fiir dynamische Antriebe
im Leistungsbereich 0.55 — 315 kW. GroBe Anwendungsvielfalt durch umfangreiche Erweite-
rungsmaglichkeiten mit Technologie- und Kommunikationsoptionen. 3-phasiger Netzanschluss
fur AG 380 — 500 V.

— MOVIMOT® ist das Erfolgsprodukt in der dezentralen Antriebstechnik: die genial einfache
Kombination aus einem Getriebemotor und einem digitalen Frequenzumrichter. MOVIMOT® der
Kategorie 3D bilden eine Synthese aus EDR..-Motoren und integriertem Frequenzumrichter.
Diese Ausfiihrungen sind speziell fir den Einsatz in Bereichen mit explosionsféhigen Staub-Luft-
Gemischen (Zone 22) ausgelegt, und konnen im Leistungsbereich von 0.25 kW bis 3 kW mit
und ohne Bremse fiir Anschlussspannungen von 400 V bis 500 V geliefert werden.




Projektierung Die Projektierung ist die grundlegende Voraussetzung fiir einen sicheren Betrieb von explosions-
geschutzten Motoren. Die EDR..-Motoren erfiillen die definierten Anforderungen an Betriebsmittel
zum Einsatz in explosionsgefahrdeten Bereichen der Richtlinie 2014/34/EU (ATEX), IECEx sowie
HazLoc-NA® Division 2. Eine Einrichtung zur direkten Temperaturiiberwachung zusammen mit den
festgelegten Parametern des Frequenzumrichters bieten den hochstmdglichen Schutz vor einer un-
zuldssigen Erwarmung infolge von Uberlastung.

Technische Daten EDR..-Motoren 230 / 400 V
Schaltung Stern Dreieck
Netz MFU MFU
KW Nm Nm
Kategorie 2G / 2D / EPL b / Div. 2 0.25-37 1.7 - 240 1.7 - 240
Kategorie 3G / 3D / EPL ¢ / Div. 2
Kategorie 3D mit MOVIMOT® 0.25-3.0 1.7-20.5 1.2-9.9

Beim Betrieb am Frequenzumrichter gibt es gegentiber dem Netznennmoment keinen reduzierten Belastungswert um einen thermisch sicheren Betrieb
zu gewahrleisten, wie es haufig tblich ist.



3.2 Servomotoren

Synchrone Servomotoren

Baureihe CMP.. (High Dynamic) und CMPZ.. (High Inertia)

Eigenschaften — hdchste Dynamik durch massentragheitsarme Rotorausfiihrung und hohe Uberlastfahigkeit der
Motoren

— leistungsoptimierte und auBerst kompakte Bauweise durch modernste Wickel- und Magnettechnik

— Stillstandsdrehmomente von 0.5 Nm bis 95 Nm

— optionale Motorvariante CMPZ.. mit zusétzlicher Rotortrégheit fiir alle Anwendungen mit hohen
Lasttragheitsmomenten

— Motordirektanbau an Getriebe aus unserem Getriebebaukasten

— Gebertechnik: verflighar sind Resolver (/RH..) und digitale Singleturngeber (/E..H) und Multiturn-
Absolutwertgeber (/A..H) mit Hiperface-Schnittstelle, andere Schnittstellen auf Anfrage

® — Europa: CE-Kennzeichen
C € N @@ EH[ — USA: UR-Kennzeichen
— Kanada: CSA-Kennzeichen
— EAC: Eurasische Konformitét

— die CMP../CMPZ..-Motoren sind in den BaugroBen 40S bis 100L in explosionsgeschitzter
c € Ausfiihrung erhaltlich, konform zur Richtlinie 2014/34/EU (ATEX)
— konform zur TR CU der Eurasischen Zollunion Russland/WeiBrussland/Kasachstan/Armenien in
E EH[ Verbindung mit Ex EAC-Zertifikat (Nachfolger von GOST-R)
Typ Bemessungsdrehzahl Stillstands- Dynamisches | Massentriagheitsmoment des
min-’ drehmoment Grenzmoment | Motors
MO Mpk Jmot
Nm Nm kgcm?
CMP.. CMPZ..
CMP40S 3000/4500/6 000 0.5 1.9 0.10 -
CMP40M 3000/4500/6 000 0.8 3.8 0.15 -
CMP50S 3000/4500/6 000 1.3 5.2 0.42 -
CMP50M 3000/4500/6 000 2.4 10.3 0.67 -
CMP50L 3000/4500/6 000 3.3 15.4 0.92 -
CMP63S 3000/4500/6 000 2.9 111 1.15 -
CMP63M 3000/4500/6 000 5.3 21.4 1.92 -
CMP63L 3000/4500/6 000 7.1 30.4 2.69 -




Typ Bemessungsdrehzahl Stillstands- Dynamisches | Massentragheitsmoment des
min! drehmoment | Grenzmoment | Motors
M, M, Joot
Nm Nm kgcm?
CMP.. CMPZ..
CMP71S / CMPZ71S 2000/3000/4500/6000 6.4 19.2 3.1 9.32
CMP71M / CMPZ71M 2 000/3000/4500/6 000 9.4 30.8 41 10.37
CMP71L / CMPZ71L 2 000/3000/4500/6 000 13.1 46.9 6.1 12.47
CMP80S / CMPZ80S 2 000/3000/4500/6 000 13.4 421 8.8 2718
CMP80M / CMPZ80M 2000/3000/4500/6 000 18.7 62.6 11.9 30.3
CMP8OL / CMPZ80L 2000/3000/4500/6 000 27.5 107 18.1 36.51
CMP100S / CMPZ100S | 2 000/ 3 000 /4 500 26.6 68.3 19.59 79.76
CMP100M / CMPZ100M | 2 000/ 3 000 / 4 500 31 108 26.49 86.66
CMP100L / CMPZ100L | 2000/ 3000 /4 500 47 178.8 40.24 100.41
CMP112S 2000/3000/4 500 30 88 74 =
CMP112M 2000/3000/4 500 45 136 103 =
CMP112L 2000/3000/4 500 69 225 163 -
CMP112H 2 000/3000/4500 83 270 193 =
CMP112E 2000/3000/4 500 95 320 222 =
safetybRrIVE

Funktionale Sicherheit

Optional: Integrierte Funktionale Sicherheit fiir den CMP..-/CMPZ..-Motor

Q"o

Sicherheitsgeber

bis PL d gemaB EN ISO 13849-1

AKOH, AKTH

Sicherheitsbremse

Kategorie 1 (Cat. 1) geméaB
EN ISO 13849-1 geeignet flir
die Einbindung in ein sicheres
Bremsensystem (SBS) bis
Performance Level e (PL €)

BY
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3.2 Servomotoren

Synchrone Servomotoren in geberloser Ausfihrung

NEU: Baureihe CMP..40 — 100

=
o/ &

@

Eigenschaften — geberlose Synchronmotoren flir energieeffiziente Antriebslosungen im Bereich Férdertechnik

— vereinfachte Installation durch den Wegfall des Feedbackkabels

— Stillstandsdrehmomente von 0.5 Nm bis 47Nm

— optionale Motorvariante CMPZ.. mit zusétzlicher Rotortrdgheit fiir alle Anwendungen mit hohen
Lasttragheitsmomenten

— Motordirektanbau an Getriebe aus unserem Getriebebaukasten

— Europa: CE-Kennzeichen
c € EH[ — USA: UR-Kennzeichen (in Vorbereitung)
— Kanada: CSA-Kennzeichen (in Vorbereitung)
— EAC: Eurasische Konformitét




Typ Bemessungsdrehzahl Stillstands- | Dynamisches | Massentragheitsmoment
min! drehmoment| Grenzmoment | des Motors
M, M, Joo
Nm Nm kgcm?
CMP.. CMPZ..
CMP40S 3000/4500/6 000 0.5 1.9 0.10 -
CMP40M 3000/4500/6 000 0.8 3.8 0.15 -
CMP50S 3000/ 4500/6 000 1.3 5.2 0.42 -
CMP50M 3000/ 4 500/6 000 2.4 10.3 0.67 -
CMP50L 3000/4500/6 000 3.3 15.4 0.92 -
CMP63S 3000/4500/6 000 29 11.1 115 -
CMP63M 3000/4500/6 000 5.3 21.4 1.92 -
CMP63L 3000/4500/6 000 7.1 30.4 2.69 -
CMP71S / CMPZ71S 2000/3000/4500/6000| 6.4 19.2 3.1 9.32
CMP71M / CMPZ71M 2000/3000/4500/6000| 9.4 30.8 4.1 10.37
CMP71L / CMPZ71L 2000/3000/4500/6000| 13.1 46.9 6.1 12.47
CMP80S / CMPZ80S 2000/3000/4500/6000| 13.4 42.1 8.8 27.18
CMP80M / CMPZ80M 2000/3000/4500/6000| 18.7 62.6 11.9 30.3
CMP8OL / CMPZ80L 2000/3000/4500/6000| 27.5 107 18.1 36.51
CMP100S / CMPZ100S 2000/3000/4500 25.5 68.3 19.59 79.76
CMP100M / CMPZ100M 2000/3000/4500 31 108 26.49 86.66
CMP100L / CMPZ100L 2000/3000/4500 47 178.8 40.24 100.41




3.2 Servomotoren

Synchrone Servomotoren

Baureihe CM.. (High Inertia)

Eigenschaften — Stillstandsdrehmomente von 5 Nm bis 68 Nm
— kompakter Aufbau mit hoher Leistungsdichte dank optimiertem Magnetkreisdesign
— hohe Uberlastbarkeit und geringe Verluste
— elektronisches Typenschild fiir schnelle und einfache Inbetriebnahme
— optional: skalierbare HIPERFACE®-Geber und leistungsstarke Arbeitsbremse
— Gebertechnik: verflighar sind Resolver (/RH..) und digitale Singleturngeber (/E..H) und Multiturn-
Absolutwertgeber (/A..H) mit Hiperface-Schnittstelle, andere Schnittstellen auf Anfrage
“@ — Europa: CE-Kennzeichen
sp® — USA: UR-Kennzeichen
— Kanada: CSA-Kennzeichen
— EAC: Eurasische Konformitét
Typ Bemessungsdrehzahl Stillstands- | Dynami- Massentrégheit
min-! drehmoment| sches Grenz-| kgcm?
M
Nr:1 anment Massentrdg- | Massentrig-
Nr';: heitsmoment | heitsmoment
des Motors | des Brems-
Joot motors
Nm meot
Nm
CM71S 2000/3000/4500/6000| 5 16.5 4.99 6.72
CM71M 6.5 21.5 6.4 8.13
CM71L 9.5 31.4 9.21 10.94
CM90S 11 39.6 18.2 22
CM90M 14.5 52.2 23.4 27.2
CM90L 21 75.6 33.7 37.5
CM112S 2 000/3000/4 500 23.5 82.3 68.9 84.2
CM112M 31 108.5 88.9 104.2
CM112L 45 157.5 128.8 1441
CM112H 68 238 188.7 204




Asynchrone Servomotoren DRL.. / DR2L..

Dynamisch, iiberlastfahig und prazise

Eigenschaften — fir den Einsatz in Applikationen mit relativ hohen Massentrégheitsverhaltnissen geeignet, an die
hohe Anforderungen an Dynamik und Regelung gestellt werden
Vorteile — sichere Regelung bei hoher Uberlast

Einsatzmaoglichkeiten

— Direktanbau an Getriebe von SEW-EURODRIVE

— mit Einzel- und Doppelbremsen von SEW-EURODRIVE unterschiedlicher GroBe und Brems-
momentstufungen lieferbar

— als Global-Motor mit zahlreichen Zulassungen und Zertifizierungen in vielen Méarkten der Welt
ohne Anpassung der Stiickliste einsetzbar

— umfangreiches Angebot an Optionen und Zubehor

— einfache Installation und Inbetriebnahme

— Portal-Kommissionier-Roboter

— Fahrachsen in Palletierern

— Wickel- und Trommelantriebe

— Hubachsen in Portalen

— Forderapplikationen

BaugroBen 71S = 225M

Polzahl 4

Bemessungsdrehzahlen 1200, 1700, 2100, 3000

min-!

Bemessungsmoment 2.5-325

Nm

Uberlastfahigkeit bis zu 3.5-faches Bemessungsmoment

Regelverfahren CFG

safetyonl\/E Sicherheitsgeber bis PL d gemaB EN ISO 13849-1 Inkrementalgeber:

Funktionale Sicherheit ES7S, EG7S, EV7S

Q@ Multiturn-Absolutwertgeber:
AS7W, AG7W, AS7Y

Optional: Integrierte Funktionale Sicherheit
fiir den DRL..-Motor

Sicherheitsbremse Kategorie 1 (Cat. 1) gemaB EN ISO 13849-1 BE..
Geeignet flir die Kategorie 3 (Cat. 3) gemaB BF../ BT
EN ISO 13849-1 geeignet fir die Einbindung
in ein sicheres Bremsensystem (SBS) bis
Performance Level e (PL e)




3.2 Servomotoren

Explosionsgeschuitzte Servomotoren

! I ﬁ Baureihe CMP..40 — 100

L3

—

s5_85 8F
SAY  Eyce  WHI

konform zur Richtlinie 2014/34/EU (ATEX),
Gerategruppe I, Geratekategorie 3

Kategorie Il 3GD, geeignet zum Einsatz in den Zonen 2 / 22

Kategorie Il 3D, geeignet zum Einsatz in der Zone 22

— in Kategorie 3D auch mit Bremse und HIPERFACE®-Geber (mit elektronischem Typenschild)
verflgbar

konform zur TR CU der Eurasischen Zollunion Russland/WeiBrussland/Kasachstan/Armenien in
Verbindung mit Ex EAC-Zertifikat (Nachfolger von GOST-R)

Ziindschutzarten Staubatmosphére: Ziindschutzart ,t* bedeutet:
Gerate-Staubexplosionsschutz durch Gehduse nach EN 60079-0 und -31

Gasatmosphére: Ziindschutzart ,nA“ bedeutet:

— Schutz durch nicht funkend nach EN 60079-0 und -15

konstruktive MaBnahmen und auslegetechnische Anforderungen wie bei Ziindschutzart ,e“,
allerdings wird nur der ungestorte (kein Fehler) Betrieb betrachtet

staubdichte Gehéduse nach EN 60079-31

dank der Gehdusekonstruktion des Motors kdnnen keine Stiube eindringen

— permanente Uberwachung der Oberflichentemperatur, damit diese als Z{indquelle ausgeschlos-
sen werden kann

Staubatmosphére: Schutzart IP65




Explosionsgeschiitzte Servomotoren CMP..40 — 100

— flir den europdischen Markt: konform zur Richtlinie 2014/34/EU (ATEX)
— konform zur TR CU der Eurasischen Zollunion Russland/WeiBrussland/Kasachstan/Armenien in Verbindung mit Ex EAC-Zertifikat (Nachfolger GOST-R)

Kategorie | Zone Ex-Kennzeichnung Produktmerkmale Geber Drehzahlklasse Bremse
113D 2 113D Ex tc IIIC T150°C Dc X* | — Uberlastfaktor 3 x 10 | HIPERFACE® 2 000 ja

— Erdungsschraube 3000
[I3GD 2und 22 | lI3G Ex nA lIC T3 Gc X* - P65 Resolver 4500 =

13D Ex tc llIC T150°C Dc X*

Ziindschutzart tc = Schutz durch Gehause
Die Motoren sind so konstruiert, dass Staub nur in nicht schadlichen Mengen eindringen kann (IP5X). Oder sie sind so konstruiert, dass unter normalen
Betriebsbedingungen kein Staub eindringen kann (IP6X). Diese Antriebe erfiillen die Anforderungen der Zone 22 auch bei leitfahigen Stauben.

Zusétzlich sind die Motoren so ausgelegt, dass die duBere Oberfldche die angegebene Qberflachentemperatur nicht tberschreitet.

Ziindschutzart nA - nicht funkende Bauweise
Die Motoren sind so konstruiert und ausgelegt, dass im Normalbetrieb keine heiBen Oberflachen oder Funken entstehen, die in der Lage sein konnen, ein

Luft-Gas-Gemisch entsprechend der angegebenen Temperaturklasse zu entziinden.

* in Verbindung mit einem passenden Temperaturmodell im Umrichter



3.2 Servomotoren

Kabelmanagement und Anschlussoptionen

" .
!
.lil) ..I

Kabelverbindungen CMP..-Servomotoren
'\ — —

=== i .u-'_'_"‘h-.____h‘."‘\?“‘\
_— =

Motorkabel/Bremsmotorkabel

Motortyp Leistungstecker Kabelverlegung Antriebselektronik
CMP40 - 63 Motor: SM1 (M23) feste Verlegung oder Applikations-Umrichter MOVIDRIVE®
Bremsmotor: SB1 (M23) Schleppkettenverlegung Mehrachs-Servoverstarker MOVIAXIS®
CMP71 - 100 Motor: SM1 (M23)
CMPZ71 — 100 SMB (M40)
Bremsmotor: SB1 (M23)
SBB (M40)
CMP112 Motor: SM1 (M23)
SMB (M40)
SMC (M58)
Bremsmotor: SB1 (M23)
SBB (M40)
SBC (M58)
Geberkabel
Motortyp Gebertyp Kabelverlegung Antriebselektronik
CMP40 - 112 Resolver RH1M feste Verlegung oder Applikations-Umrichter MOVIDRIVE®
CMPZ71 — 100 Schleppkettenverlegung Mehrachs-Servoverstarker MOVIAXIS®
CMP40 - 63 HIPERFACE® AKOH, EKOH, AK1H, EK1H
CMP71 — 112 HIPERFACE® AKOH, EK1H, AK1H
CMPZ71 — 100




Kabelverbindungen DR..-Drehstrommotoren: Direktanschluss

Motortyp Gebertyp Anschluss geberseitig Anschluss Umrichter

DR71 — DR132 El7C, EI76, EI72, EI71 Aderendhiilsen Aderendhiilsen 03
Applikations-Umrichter MOVIDRIVE®

M12-Steckverbinder

ES7S, ESTR, ASTW, AS7Y Aderendhiilsen D-Sub-Steckverbinder
Applikations-Umrichter MOVIDRIVE®

Anschlussdeckel

DR160 — DR225 EG7S, EG7R, AG7W, AG7Y Aderendhiilsen

Anschlussdeckel

DR315 EH7S M23-Steckverbinder

AH7Y Aderendhiilsen

Kabelverbindungen DR..-Drehstrommotoren: Anschluss iiber Zwischensteckstellen

Motortyp Gebertyp Anschluss geberseitig Zwischenstecker

DR71 — DR132 ES7S, ES7R, ASTW Aderendhiilsen M?23-Steckverbinder (Kupplung)

Anschlussdeckel

DR160 — DR225 EG7S, EG7R, AGTW Aderendhiilsen

Anschlussdeckel

Zwischensteckstelle

M23-Steckverbinder (Stecker) Verlangerung M23-Steckverbinder (Kupplung)

Zwischensteckstelle Anschluss Umrichter

M23-Steckverbinder (Stecker) Verlangerung D-Sub-Steckverbinder
Applikations-Umrichter MOVIDRIVE®




3.3 Linearbewegung

Synchrone Servo-Linearmotoren

Baureihe SL2

Eigenschaften — geeignete Einsatzbereiche: hochdynamische, flexible Bearbeitungsmaschinen; Handlingsbereich;
Pick-and-Place-Anwendungen

— durch direkte Erzeugung linearer Bewegung und Kraft sind keine mechanischen Ubertragungs-
glieder und VerschleiBteile notwendig

— optimiertes Kraft-Dichte-Verhaltnis durch moderne Wickeltechnologie und geblechten Eisenkern

— nahezu wartungsfrei

— hohe Regelgite, Dynamik und Prézision

— in drei Ausflihrungen (SL2-Basic, SL2-Advance-System, SL2-Power-System) verfiighar

Sekundarteile in unterschiedlichen Langen erhdltlich, einfache Aneinanderreihung maglich

Produktausfiihrungen Nennkraftbereich Nenngeschwindigkeitsklassen
N m/s

SL2-Basic 125 -6 000 1/3/6

SL2-Advance-System 280 — 3 600

SL2-Power-System 400 -5 500

Optionen fur Servo-Linearmotoren

SL2-Advance-System und — motorseitiger Aufbau mit passenden Steckverbindern

SL2-Power-System — EMV-gerechte Steckergehauseausfiihrung

— kabelseitig mit Lamellendichtung abgedichtete Steckverbinder
flr Zugentlastung gemas EN 61884

— umfangreiches Zubehdr fiir umrichterspezifische Konfektionierung




Elektrozylinder standard CMS.. / mit Fettschmierung

Baureihe CMS71 (mit Fettschmierung)

Eigenschaften

— Ausstattung mit Permanentmagnetlaufern

— prézise, kraftvoll und schnell

— in Kombination mit SEW-EURODRIVE-Antriebselektronik entstehen energiesparende Antriebslo-
sungen, die hohe Prozesssicherheit bieten und einfach in vorhandene Automatisierungssysteme
einzubinden sind

Elektrische Daten

Typ CMS71L
Max. Drehmoment 31.4 22171 24.4 7
Nm
Stillstandsmoment 9.5
Nm
Mechanische Daten
Bemessungsdrehzahl 2 000 min”’
n, 3000 min”
4 500 min™*
Spindeltyp KGT 2 32x10 KGT 2 32x6 PGT ¥ 24x5
Max. Dauervorschubkraft ¥ 3600 6 700 7 200
N
Spitzenvorschubkraft 17 000 20 000 15000 20 000
N 20 000 9
Hubliangen 200 200 350 200
mm
Max. Geschwindigkeit 500 300 200 250
mm/s

" maximal zuldssiges Drehmoment
2 Kugelgewindetrieb
% Planetenrollengewindetrieb

4 abhéngig von der mittleren Verfahrgeschwindigkeit

% bei Zugbeanspruchung



3.3 Linearbewegung

Elektrozylinder standard CMS.. / mit Olbadschmierung

= Baureihe CMSB50/63/71 (mit Olbadschmierung)

Eigenschaften — patentierte wartungsfreie Olbadschmierung (Lebensdauerschmierung)

— sehr hohe thermische Leistungsdichte

— Dbesonders gerduscharmer Lauf

— sehr kleine Arbeitshlibe méglich (< 1 mm)

— in Kombination mit SEW-EURODRIVE-Antriebselektronik entstehen energiesparende Antriebslo-
sungen, die hohe Prozesssicherheit bieten und einfach in vorhandene Automatisierungssysteme
einzubinden sind

Elektrische Daten

Typ NEU: CMSB50S NEU: CMSB50M NEU: CMSB50L
Max. Drehmoment 5.2 767" 767"

Nm

Stillstandsmoment 1.3 2.4 3.3

Nm

Mechanische Daten

Bemessungsdrehzahl 3000 min”
n, 4500 min'!

6 000 min”
Spindeltyp KGT 2 20x5 KGT 2 20x5 KGT 2 20x5
Max. Dauervorschubkraft 4 1200 2 300 3200
N
Spitzenvorschubkraft 5300 8 000 8 000
N
Hublédngen 70/100 /150 /200 /300 /400 /600
mm
Max. Geschwindigkeit 375 375 375
mm/s




Elektrische Daten

Typ CMSB63S CMSB63M
Max. Drehmoment 11.1 11170
N 03
Stillstandsmoment 2.9 5.3
Nm
Mechanische Daten
Bemessungsdrehzahl 3 000 min”
n, 4500 min'!
6 000 min™*
Spindeltyp KGT 2 25x6 PGT 9 20x5 KGT 2 25x6 PGT 9 20x5
Max. Dauervorschubkraft ¢ 2 400 2 800 4100 5200
N
Spitzenvorschubkraft 10 000 10 000
N
Hublidngen 60/100/160/180/| 100 /200 60/100/160/180/| 100 /200
mm 200/ 400 / 600 200/ 400 / 600
Max. Geschwindigkeit 450 375 450 375
mm/s
Elektrische Daten
Typ CMSB71S CMSB71M CMSB71L
Max. Drehmoment 19.2 259 2549
Nm
Stillstandsmoment 6.4 9.4 13.1
Nm
Mechanische Daten
Bemessungsdrehzahl 2 000 min”
n, 3 000 min”’
4 500 min”*
6 000 min”*
Spindeltyp KGT 2 32x6 KGT 2 32x6 KGT 2 32x6
Max. Dauervorschubkraft ¢ 6 200 8 200 12 000
N
Spitzenvorschubkraft 18 000 24 000 24 000
N
Hublidngen 100 /160 /200 /400 /600 /800/1000/1 200
mm
Max. Geschwindigkeit 450 450 450
mm/s

' maximal zulassiges Drehmoment  ? Kugelgewindetrieb

% Planetenrollengewindetrieb

4 abhéngig von der mittleren Verfahrgeschwindigkeit
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3.3 Linearbewegung

Elektrozylinder modular CMSM..

; ul - : I'I Baureihe CMSMB50 — 71 / ACH oder ACA (achsseriell)

Eigenschaften — separat erhaltliche Modulareinheit (Lineargetriebe) mit der bewahrten Olbadschmierung des
Standardelektrozylinders CMSB..

— Kombinationsméglichkeiten mittels Adapter ACH / ACA mit den Standard-Servomotoren von
SEW-EURODRIVE (CMP50/63/71)

SafetyDRl\/E Sicherheitsgeber bis PL d geméB AKOH
Funktionale Sicherheit EN ISO 13849-1 AKTH
<

Optional: Integrierte Funktionale Sicherheit
fiir den CMSMB..-Motor

Technische Daten

Typ NEU: CMSMB50 / ACH od. ACA| CMSMB63 / ACH od. ACA CMSMB71 / ACH od. ACA
Max. zuldssiges eintreibendes Drehmoment 7 11.1 25

Nm

Max. zuldssige eintreibende Drehzahl 4 500 4 500 4 500

min-’

Spitzenvorschubkraft N 8 000 10 000 24 000

Hublédngen 70/100/150/200/300/ 60/100/160/180/200/ | 100/160 /200 /400 /
mm 400/ 600 400 / 600 600/800/1000/1200
Spindeltyp KGT Y 20x5 KGT " 25x6 KGT " 32x6

" Kugelgewindetrieb



Baureihe CMSMB50 — 71 / AP (achsparallel)

Eigenschaften

kompakte Bauweise

— sehr hohe thermische Leistungsdichte

besonders gerduscharmer Lauf
optionale Wasserkiihlung
— Verwendung der Standard-Servomotoren CMP50/63/71

patentierte wartungsfreie Olbadschmierung (Lebensdauerschmierung)

safetybRIVE Sicherheitsgeber bis PL d gemaB AKOH
Funktionale Sicherheit EN ISO 13849-1 AK1H
Q@
Optional: Integrierte Funktionale Sicherheit
fiilr den CMSMB..-Motor
Elektrische Daten
Typ NEU: CMSMB50/AP und

CMP50S CMP50M CMP50L
Max. Drehmoment 5.2 767" 767"
Nm
Stillstandsmoment 1.2 2.3 2.6
Nm
Mechanische Daten
Bemessungsdrehzahl 3000 min”
n, 4 500 min”

6 000 min”'
Spindeltyp KGT 2 20x5
Max. Dauervorschubkraft 1100 2100 2700
N
Spitzenvorschubkraft 5300 8 000 8 000
N
Hublangen 70/100/150/200 /300 / 400 / 600
mm
Max. Geschwindigkeit 375 375 375

mm/s

' max. zuléssiges Drehmoment
2 Kugelgewindetrieb
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3.3 Linearbewegung

Elektrozylinder modular CMSM..

I Baureihe CMSMB50 - 71 / AP (achsparallel)

Elektrische Daten

Typ CMSMB63/AP und

CMP63S CMP63M CMP63L
Max. Drehmoment 11.1 1110 11170
Nm
Stillstandsmoment 2.9 5.3 71
Nm

Mechanische Daten

Bemessungsdrehzahl 3 000 min!
n, 4 500 min”!
6 000 min”'
Spindeltyp KGT 2 25x6
Max. Dauervorschubkraft 2100 3500 5000
N
Spitzenvorschubkraft 10 000 10 000 10 000
N
Hublédngen 60/100/160/180/200 /400 /600
mm
Max. Geschwindigkeit 450 450 450
mm/s

" max. zuléssiges Drehmoment
2 Kugelgewindetrieb



Elektrische Daten

Typ CMSMB70/AP und

CMP71S CMP71M CMP71L
Max. Drehmoment 19.2 25" 257"
Nm
Stillstandsmoment 6.4 9.4 13.1
Nm
Mechanische Daten
Bemessungsdrehzahl 2 000 min”’
n, 3000 min”

4 500 min”'

6 000 min”*
Spindeltyp KGT 2 32x6
Max. Dauervorschubkraft 5000 7 500 10 500
N
Spitzenvorschubkraft 18 000 24 000 24 000
N
Hubldngen 100/160 /200 /400 /600 /800 /1 000/1200
mm
Max. Geschwindigkeit 450 450 450

mm/s

" max. zuldssiges Drehmoment
2 Kugelgewindetrieb
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3.4 Zubehor und Optionen

Bremsenbaukasten

Einzelbremse BE..

Robust, kompakt, bewahrt

BES

Eigenschaften Fiir die eigenen Motorbaureinen entwickelt und produziert SEW-EURODRIVE seit Jahrzehnten
Federdruckbremsen. Diese haben sich in verschiedensten Anwendungen unter schwierigsten
Bedingungen bewahrt.

Zum direkten Anbau von Einzelbremsen BE.. an Motoren DR.. stehen je Leistungsstufe bis zu 3
unterschiedliche BremsenbaugroBen zur Auswahl. Dadurch kann der Antrieb ideal auf die Anfor-
derungen der Applikation abgestimmt werden. Dank dieser Modularitat bietet SEW-EURODRIVE die
Maglichkeit, Tragheit, Mehrlange und Kosten des Antriebs auf ein Minimum zu reduzieren.
Dartiber hinaus stehen zahlreiche Ausfihrungen und Optionen zur Verfligung, um die Bremsen
optimal auf die Einsatzbedingungen in der Maschine anzupassen.

Vorteil Hohe Takizeiten bei geringem VerschleiB:

— Einzelbremsen BE.. erreichen sehr kurze Ansprechzeiten beim Einfallen und Liften; hohe Takt-
zeiten bei geringer Motorerwdrmung und reduziertem VerschleiB werden so realisierbar

— Einzelbremsen BE.. besitzen ein auBergewohnlich hohes Arbeitsvermdgen, einsetzbar sowohl
- als Haltebremse mit Not-Aus-Eigenschaften
- wie auch als Arbeitsbremse mit hohen zuldssigen Einfallsdrehzahlen

Hohe Schutzart

— Drehstrommotoren von SEW-EURODRIVE kdnnen in Verbindung mit Einzelbremsen BE.. bis zur
Schutzart IP66 ausgefihrt werden.

Einfache Wartung und kurze Stillstandszeiten

— Einzelbemsen BE.. sind sehr einfach zu warten, lange Stillstandszeiten werden vermieden.

— Einzelbremsen BE.. sind nachstellbar, d. h. die Belagtrager besitzen eine sehr lange Lebens-
dauer mit entsprechend niedrigen Servicekosten

Kurze Lieferzeiten

— Einzelbremsen BE.. sind elementarer Bestandteil des Portfolios von SEW-EURODRIVE und
werden weltweit fir Montage und Serviceauftrdge bevorratet. Dadurch konnen die kurzen Liefer-
zeiten, fiir die SEW-EURODRIVE weltweit bekannt ist, auch fir Bremsmotoren realisiert werden.

Technische Daten — Direktanbau an Motoren der Baureihen DR.. und DRN.. sowie explosionsgeschiitzte Motoren
EDR.. und EDRN.. méglich.

— BremsenbaugréBen BEO2 bis BE122

— Bremsmomentbereich: zwischen 0.8 und 2400 Nm

— zahlreiche Bremsmomentstufungen je BremsenbaugréBe realisierbar

Optionen und Ausfiihrungen — mit rlickspringender (HR) oder feststellbarer (HF) Handliiftung erweiterbar

— optional mit Diagnoseeinheit zur Funktion- und VerschleiBiiberwachung /DUE kombinierbar.

flr Global-Motoren von SEW-EURODRIVE geeignet

— Sicherheitsbremse: Kategorie 1 (Cat. 1) nach EN ISO 13849-1.

safetynnl\/E — geeignet fiir die Einbindung in ein sicheres Bremsensystem (SB) bis Performance Level e (PL ).
Funktionale Sicherheit
Q%




Doppelbremse BF../BT.. fiir DR..-Motoren

Die Bremse lhrer Wahl — Bremsenkombinatorik 03
Motortyp Bremsentyp - Bremsmomentstufung
108 Nm

DR.112/132 BF11 2x285 2x20 2x28 2x40 2xb5 2x80 2x110

BT11 2x190
DR.160 BF20 2x445 2x40 2x55 2x80 2x110 2x150 2x200

BT20 2x300
DR.180 BF30 2x670 2X75 2x100 2x150 2x200 2x300

BT30 2x450

Bremsenkombinatorik

Je nach Bedarf an Bremsmoment oder Bremsarbeit kann ein DR.-Motor mit der flr Ihre Anwendung optimalen BF../BT..-Bremse kombiniert werden.
Konstruktionsbedingt bauen Doppelbremsmotoren von SEW-EURODRIVE sehr kompakt.

Die Doppelbremse kann in industrieller Umgebung mit oder ohne ,Funktionale Sicherheit* eingesetzt werden. Fiir Anwendungen in der Veranstaltungs-
technik, z. B. Theater, ist eine extrem leise Ausflihrung BT.. mit ,Funktionaler Sicherheit* erhaltlich, die die speziellen Anforderungen der Veranstaltungs-
technik erfllt (DIN 56950-1).

NEU: Die Doppelbremse BF../BT.. kann mit der bertihrungslosen Funktions- und VerschleiBliberwachung DUE.. ausgestattet werden.

Diese zeigt kontinuierlich

— den aktuellen Schaltzustand oder das Erreichen der VerschleiBgrenze an und

— Ubermittelt den aktuellen Luftspalt.

safetynnl\/E Sicherheitsbremse: Kategorie 3 (Cat. 3) gemaB EN ISO 13849-1.

Funktionale Sicherheit — geeignet fiir die Einbindung in ein sicheres Bremsensystem (SBS) bis Performance Level e (PL €).

Q% — statische und dynamische Bremsendiagnose fiir SEW-EURODRIVE-Steuerungstechnik (MOVI-PLC® / CCU)
als Erganzung zur Bremse
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3.4 Zubehor und Optionen

Einbaugeber, niederauflésend

Vorteil Die fiir Motoren der Baureihe DR.. erhaltlichen Einbaugeber mit niedriger Auflosung, die B-seitig
zwischen Lagerschild und Liifterrad verbaut werden, sind einzigartig. Dank dieser Losung muss der
Anwender im Vergleich zu Anbau-Drehzahlgebern keinen zusétzlichen Bauraum vorsehen.

Bei Einsatz z. B. mit dem Standard-Umrichter MOVITRAC® B von SEW-EURODRIVE in Verbindung
mit dem Applikationsmodul ,Einfachpositionierung® konnen so Anwendungen abgelost werden, die
bisher Uber eine Eil-/Schleichgangumschaltung mit Initiatorauswertung realisiert wurden.

Einbaugeber EI7C, EI76, EI72, EI71, EI7C FS: HTL (Gegentakt)

Versorgungsspannung 9-30V,,

Perioden pro Umdrehung | A, B El7C: 24
EI7C FS: 24
El76: 6
El72: 2
El71:1

Motoren - DRS.., DRE.., DRL.., DRK.., DRM.. 71 — 132
— DRN.., DR2S.., DR2L.., DR2M.. 63 — 1325
— DRU..: 71 =100

Klemmleiste im Klemmenkasten
— 8-poliger M12-Steckverbinder (incl. Temperaturfiihler)
4-poliger M12-Steckverbinder

Anschlusstechnik

safetynnl\/E EI7C FS: Sicherheitsgeber bis PL d gemaB EN ISO 13849-1
Funktionale Sicherheit

<




Einbaugeber, hochauflésend

Vorteil

— Die Einbaugeber mit hoher Auflésung bieten ein vollwertiges Gebersignal mit 4096 Inkrementen
pro Umdrehung und sind damit gleichwertig zu Anbaugebern. Wie beim Einbaugeber mit nied-
riger Auflosung, findet der Einbau B-seitig zwischen Lagerschild und Lifterrad statt. Durch den
Einbaugeber vergroBert sich die Motorbauldnge nicht. Der Gebermotor wird dadurch zu einer
einzigartig kompakten Einheit.

— Mit dem Einbaugeber in hoher Auflosung konnen alle Funktionen, die bisher mit Anbaugebern
gelost wurden, nun kompakt und mit verbesserter Anschlusstechnik umgesetzt werden.

— Die Einbaugeber mit hoher Auflésung sind ohne eigene Lagerung und ohne bewegliche Teile
aufgebaut. Das macht sie besonders robust und véllig verschleiBfrei.

— Die Integration im Motor ermdglicht einen nachtraglichen Einbau ohne weitere MaBnahmen am
Motor..

Einbaugeber

— NEU: EI8C, HTL (Gegentakt)
— EIBR, TTL (Gegentakt)

Perioden pro Umdrehungen — A B:1024

— C (Index): 1
Versorgungsspannung 7-30V,,
Motoren — DRN.., DR2S.., DR2L.. 71 — 132S

Anschlusstechnik

— Klemmleiste im Klemmenkasten
M23-Steckverbinder am Klemmenkasten, wahlweise mit oder ohne Motortemperaturfiihler




3.4 Zubehor und Optionen

Korrosionsschutz (KS) und Oberflaichenschutz (0S)

fiir alle Standardmotoren und -getriebe

Eigenschaften Zum optimalen Schutz von Motoren und Getrieben, die applikationsbedingt besonderen Umweltein-
fllissen ausgesetzt sind, bietet SEW-EURODRIVE Mdglichkeiten zur Erhéhung der Widerstandsfahig-
keit stark beanspruchter Oberflachen an.

Korrosionsschutz KS MaBnahmen zur Erhéhung der Widerstandsfahigkeit gegen Korrosion:

— Alle Befestigungsschrauben, die betriebsmaBig flir Inspektions- und Wartungsarbeiten gelost
werden miissen, sind aus nicht rostendem Stahl.

— Leistungsschilder werden aus nicht rostendem Stahl hergestellt und verschiedene Motorenteile
mit einem Uberzugslack versehen.

— Flanschanlageflachen und Wellenenden werden mit einem temporéren Rostschutzmittel behandelt.

— Zusétzlich werden bei Bremsmotoren Bandklemmen verwendet.

Oberflachenschutz 0S Zuséatzlich zum Standardoberflachenschutz sind Motoren und Getriebe optional mit Oberflachen-
schutz 0S1, 0S2, 0S3 oder 0S4 erhéltlich. Damit sind die Getriebemotoren fiir den Einsatz in
unterschiedlichen Umgebungsbedingungen bestens geeignet.




MaBnahmen fiir Innenbehandlung und Normteile

Bremsen mit Anker-
scheibe aus nicht
rostendem Material

- Leistungsschilder

Nicht rostende
Befestigungsteile

C @
ole

Innenanstrich
mit speziellem
Uberzugslack

Nicht rostende
Entliftungsschrauben

Optionale Beschichtung am

Abtriebswellenende (im Bereich

des Radialwellendichtringsitzes)
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3.4 Zubehor und Optionen

Oberflachenschutz (OS)

Oberflachenschutz Umgebungsbedingungen/Beispielanwendungen

Standard Fiir Maschinen und Anlagen innerhalb von Geb&uden und Innenrdumen
mit neutralen Atmosphéren.

— C1 (unbedeutend)*

Beispielanwendungen

— Maschinen und Anlagen in der Automobilindustrie

— Transportanlagen in Logistikbereichen

— Forderbander in Flughéfen

081 Fur Umgebungen mit auftretender Kondensation und Atmospharen mit geringer Feuchte

oder Verunreinigung. Z. B. Anwendungen im Freien mit Uberdachung bzw. Schutzeinrichtung.
— (G2 (gering)*

Beispielanwendungen

— Anlagen in Sdgewerken

— Hallentore

— Misch- und Riihrwerke

0S2 Fiir Umgebungen mit hoher Feuchte oder mittlerer atmosphérischer Verunreinigung.
Z. B. Anwendungen im Freien unter direkter Bewitterung.

— C3 (maBig)*

Beispielanwendungen

— Anwendungen in Vergniigungsparks

— Seilbahnen und Sessellifte

i ' — Anwendungen in Kieswerken
— Anlagen in Kernkraftwerken

0S3 Fir Umgebungen mit hoher Feuchte und gelegentlich starker atmosphérischer und
chemischer Verunreinigung. Gelegentliche sdure- und laugenhaltige Nassreinigung.
Auch fiir Anwendungen in Kiistenbereichen mit maBiger Salzbelastung.

— (C4 (stark)*

Beispielanwendungen

— Klaranlagen

— Hafenkréne

— Anlagen im Tagebau

0S4 Fur Umgebungen mit standiger Feuchte oder starker atmospharischer oder chemischer
Verunreinigung. RegelméBige séure- und laugenhaltige Nassreinigung auch mit
chemischen Reinigungsmitteln.

— C5-l (sehr stark)*

Beispielanwendungen

— Antriebe in Mélzereien

— Nassbereiche in der Getrénkeindustrie

— Transportbander in der Nahrungsmittelindustrie




Oberflachenschutz

Umgebungsbedingungen/Beispielanwendungen

Aseptic-Motoren
der Baureihe DAS..
Wahlweise 0S2—-0S4

Fir trockene oder feuchte Hygienebereiche mit mittlerer atmosphérischer Verunreinigung.
Auch fiir besonders staubige Umgebungen geeignet.

— C3 (maBig)*

Beispielanwendungen

— Anwendungen in Reinrdumen

— Maschinen in der Kosmetik- und Pharmaindustrie

— Anlagen zur Getreide- und Mehlverarbeitung (ohne Ex-Schutz)

— Transportbander in Zementwerken

Aseptic-Motoren
der Baureihe DAS..
mit Antriebspaket
ASEPTICr!s®

0S4

Fir Hygienebereiche in der Getrdnke- und Lebensmittelindustrie mit stdndiger Feuchte und
regelméBiger sdure- und laugenhaltiger Nassreinigung mit chemischen Reinigungsmitteln
und Reinigung mit Druckbeanspruchung.

— C5-I (sehr stark)*

Beispielanwendungen

— Hygienic- und Aseptic-Transporteure in der Getrankeindustrie

— Anlagen in K&serei- und Fleischereibetrieben

— ,Spritzbereiche in der Nahrungsmittelindustrie

Aseptic-Motoren
der Baureihe DAS
NEU: mit
XCO0®-Antriebspaket

Fir Hygienebereiche in der Lebensmittelindustrie mit permanenter Feuchte und extremer

séuren- und laugenhaltiger Nassreinigung mit chemischen Reinigungsmitteln.

Aufgrund des XCO®-Oberflachenschutzes besteht keine Gefahr von Lackabsplitterungen

— C5-| (sehr stark)*

Beispielanwendungen

— Hygienic- und Aseptic-Anwendungen aller Art

— Anlagen zur Produktion von Teig- und Backwaren, Obst- und Eierverarbeitung, Fleisch-
und Fischverarbeitung, Lebensmittelmaschinen fiir offene Produktionsprozesse

High-Protection-

Fir Hygienebereiche in der Getrénke- und Lebensmittelindustrie mit regelméBiger séuren-

Beschichtung und laugenhaltiger Nassreinigung. Antihafteigenschaften unterstiitzen den Reinigungs-
HP200 prozess auch an unzugénglichen Stellen.
Beispielanwendungen

lﬁﬂ;;}ﬁ — Hygienic- und Aseptic-Transporteure in der Getrankeindustrie

e [ T — Anlagen in Kaserei- und Fleischereibetrieben

ﬁ_,_:p ;: — — ,Spritzbereiche* in der Nahrungsmittelindustrie

D) E
Edelstahl- Fir Hygienebereiche in der Getrénke- und Lebensmittelindustrie mit permanenter Feuchte
getriebemotor und extremer séuren- und laugenhaltiger Nassreinigung mit chemischen Reinigungsmitteln.

Beispielanwendungen

— Hygienic- und Aseptic-Anwendungen aller Art

— Anlagen in K&serei- und Fleischereibetrieben

— Lebensmittelmaschinen flr den amerikanischen Markt

* In Anlehnung an Korrosivititskategorie nach DIN EN ISO 12944-2
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3.4 Zubehor und Optionen

Diagnose-Einheit Option /DUE

Diagnostic Unit Eddy Current
zur kontinuierlichen Funktions- und

VerschleiBiiberwachung

Eigenschaften und Vorteile

— kontinuierliche Uberwachung der ordnungsgeméBen Funktion und dem aktuellen VerschleiB-
zustand der Bremse

— flir die Komponenten absolut verschleiBfreies Verfahren

— das System ist bereits ab Werk kalibriert und damit sofort betriebsbereit

— Erhaltlich fir Bremsen BE.., BF.. und BT..,

— BaugroBen 1 bis 122

— direkte Integration der Diagnose-Einheit in die Bremse, die geometrischen Abmessungen des
Antriebs bleiben unveréndert

— keine Auswirkungen auf die Schutzart des Motors

Messverfahren, Funktionalitdt und
Auswertung

— Dberiihrungsloses Messverfahren, dadurch unterliegen die Komponenten der Diagnose-Einheit
keinerlei VerschleiB

— Diagnose-Einheit Option /DUE besteht aus einem Sensor, der in den Magnetkorper der Bremse
geschraubt und einer Auswerteeinheit, die im Klemmenkasten befestigt wird

— die entsprechenden Signale, die tber die Auswerteeinheit ausgegeben werden, kdnnen von
einer Uibergeordneten Steuerung ausgewertet und interpretiert werden




Technische Daten

Auswerte-Einheit

DUE-1K-00 fiir Bremse BE..

DUE-2K-00 fiir Bremse BF../BT..

Signalausgange (2 Kandle)

Bremse BE..

Out1: 4 —20 mA
FCT1:DC 24V (150 mA)
WEAR1: DC 24 V (150 mA)

Teiloremse 1 bei Bremse BF../BT..
Out1: 4 — 20 mA

FCT1:DC 24V (150 mA)

WEAR1: DC 24 V (150 mA)

Teilbremse 2 bei Bremse BF../BT..
Out2: 4 —20 mA

FCT2: DC 24 V (150 mA)

WEAR2: DC 24 V (150 mA)

Stromaufnahme Max. mA 340 360
Min. mA 40 80
Versorgungsspannung DC 24V (= 15 %)

Elektromagnetische Vertraglichkeit

DIN EN 61800-3

Betriebstemperaturbereich der Auswerte-Einheit

-40 °C bis +105 °C

Luftfeuchtigkeit < 90 % relative Feuchtigkeit

Schutzart IP20 (im geschlossenen Klemmenkasten max. IP66)
Sensoren DUE-d6-00 DUE-d8-00
Schutzart IP66

Betriebstemperaturbereich von Sensor und Kabel

-50 °C bis +150 °C
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3.4 Zubehor und Optionen

NEU: Radial-Wellendichtring Premium Sine Seal

Die Welle fiir doppelte Lebensdauer —

neues Dichtsystem fiir Getriebemotoren

Eigenschaften

— Schutz des Motors vor Ol (eintreibende Seite)
Schutz des Getrieberaums (keine Leckagen)

— reduzierte Warmeentwicklung an der Dichtlippe
Lebensdauererwartung ca. 20 000 h

keine Befettung erforderlich

Funktionsweise

Die neue sinuswellenformige Dichtlippe Konventionelle Dichtlippe

Premium Sine Seal:

gemeinsame Entwicklung eines neuen Radial-Wellendichtring fiir die eintreibende Motorwelle
bei Getriebemotoren von SEW-EURODRIVE und der Firma Freudenberg Sealing Technologies

der sinuswellenférmige Verlauf unterstitzt den Schmierstoffaustausch an der Dichtflache

durch die neue sinuswellenférmige Dichtlippe des Premium Sine Seal verschleiBt das Elastomer
extrem langsam; das Elastomer wird thermisch weniger beansprucht

Ergebnis: mehr als die doppelte Standzeit gegeniiber herkdmmlichen Wellendichtringen




Vorteile — reduzierter VerschleiB an der Dichtlippe um ca. 50 %
— hohere Lebenserwartung um den Faktor 2 (im Vergleich zu marktiblichen Systemen),
dadurch langere Wartungsintervalle und geringere Wartungskosten
— kein Einlaufen oder Verschlei auf der Welle — der Austausch des Wellendichtrings kann an
der gleichen Stelle erfolgen
— gesteigerte Sicherheit gegen Leckage bei hoherer Anlagenverfligbarkeit
Verfiigbar fiir Die neuen Radial-Wellendichtringe Premium Sine Seal sind optional fir die synchronen
Servomotoren CMP.. verfligbar (fiir asynchrone Getriebemotoren mit Drehstrommotoren der
Baureihe DR.. ab 3. Quartal 2019)
in Kombination mit:
— Stirnradgetrieben der Baureihe R
— Flachgetrieben der Baureihe F
— Kegelradgetrieben der Baureihe K
— Schneckengetrieben der Baureihe S
— Servo-Planetengetrieben der Baureihe PS.F
— Servo-Kegelradgetrieben der Baureihe BS.F
ebenfalls optional bestellbar fiir das mechatronische Antriebssystem MOVIGEAR®
Anwendungsgebiete Applikationen mit dynamischen Drehzahlen, wechselnden Drehrichtungen und variablen

Lastzusténden, z. B.

— Verpackung

— Nahrungs- und Genussmittel
Holzverarbeitung
Gepackforderung (Flughafen)
— Automobilproduktion
Transport und Logistik
Handhabung und Robotik
Bearbeitung

— u.v.a.m.
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Industriegetriebe

04

INDUSTRIEGETRIEBE

4.1 Stirnradgetriebe/Kegelstirnradgetriebe
Stirnradgetriebe/Kegelstirnradgetriebe, Baureihe X
Kegelstirnradgetriebe, Baureihe X — Bandantriebe
Kegelstirnradgetriebe, Baureihe X —
Becherwerksantriebe
Stirnradgetriebe/Kegelstirnradgetriebe, Baureihe X —
Rihrwerksantriebe

Stirnradgetriebe, Baureihe X — Hubwerksantriebe
Stirnradgetriebe/Kegelstirnradgetriebe, Baureine MC
Stirnradgetriebe, Baureihe MACC

Stirnradgetriebe, Baureihe M1..N
Stirnradgetriebe/Kegelstirnradgetriebe, Baureine MD
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203
204
205
206

4.2 Planetengetriebemotor
Planetengetriebemotor, Baureihe P

4.3 Planetengetriebe
Kegelstirnrad-Planetengetriebe, Baureihe P-X
Planetengetriebe, Baureihe XP

4.4 Segmentierte Zahnkrédnze

4.5 Explosionsgeschiitzte Industriegetriebe

207
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209
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m Industriegetriebe

4.1 Stirnradgetriebe/Kegelstirnradgetriebe

Baureihe X

Eigenschaften

eigenstandige Industriegetriebe-Plattform mit 23 BaugroBen

einteilige und geteilte Getriebegehause

umkehrbares Getriebegehéuse

universelle Einbaulagen

ausgepragte Baukastentechnologie

vielféltige vordefinierte Zusatzausstattungen und Optionen

kundenspezifische Anpassungen

Einsatzgebiete: fordertechnische Anlagen in unterschiedlichsten Branchen, Mischer und
Rihrwerke, ...

Vorteile

Kosten- und Gewichtsersparnis durch hohe Leistungsdichte und fein abgestufte BaugréBen
sehr robustes Getriebegehause

effektive Kiihlsysteme

Flexibilitat bei den Anbaumdglichkeiten

Getriebeausfiihrung

Stufigkeit Ubersetzung Nennmoment M,,

i kNm "

Stirnradgetriebe X.F

2-

, 3- und 4-stufig 6.3 — 450 6.8 — 475

Kegelstirnradgetriebe X.K

2-

, 3- und 4-stufig 6.3 — 450 6.8 — 475

Kegelstirnradgetriebe X.T

3-

und 4-stufig 12.5-450 6.8-175

» Auf Wunsch kann fiir den Drehmomentbereich 475 bis 1 200 kNm eine projektbezogene Losung angeboten werden.
Bitte sprechen Sie Ihren Vertriebsmitarbeiter vor Ort an.



Baureihe X — Bandantriebe

Eigenschaften — Getriebe besteht aus den bewahrten Bauteilen der Baureihe X

— dreistufiges Kegelradgetriebe mit vergroBerter Gehduseoberflache filr eine bessere
Warmeabfiihrung

— hohere Kihlleistung dank effizientem Lufterkonzept

— umfangreiches Zubehor aus der Baureihe X

— vielseitige Wellenkonzepte

— Taconite-Dichtungssystem

— Entliftungsventil von Des-Case

— Druckschmierung und Tauschschmierung erhéltlich

— auch in ATEX-Ausfiihrung erhaltlich

— Standard-Riicklaufsperre; optional drehmomentbegrenzte Riicklaufsperre

— als komplettes Paket erhltlich, z. B. inklusive Motor, Bremse, Schwinge oder Fundament-
rahmen, mechanische Kupplung, Flissigkeitskupplung, Flanschkupplung, Condition Monitoring
USW.

Vorteile — effizientes Kiihlkonzept macht externe Kiihlgeréte und ein gréBeres Getriebe iberfliissig
— Zuverlassigkeit speziell fur raue Umgebungen
— vereinfachte Instandhaltung — zweiteilige Gehduse

Getriebeausfiihrung Stufigkeit Ubersetzung Nennmoment M,,
i kNm

Kegelstirnradgetriebe X3K../HT/B 3-stufig 12.5-90 58 — 475
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4.1 Stirnradgetriebe/Kegelstirnradgetriebe

Baureihe X — Becherwerksantriebe

Eigenschaften

19 BaugroBen

basierend auf der Baureihe X mit dem bewdhrten SEW-EURODRIVE-Getriebemotor als
Hilfsantrieb

Hilfsantriebsadapter mit Uberholkupplung und Impulsgeber

angebaute Riicklaufsperre

Radial-Labyrinthabdichtung an An- und Abtriebswelle

Einsatzgebiete: fordertechnische Anlagen in unterschiedlichsten Branchen, vor allem fr
Becherwerke in der Schiittgutfordertechnik

Vorteile

alle Antriebskomponenten optimal aufeinander abgestimmt
Sicherheit durch Drehzahliiberwachung

hohe Verflgbarkeit durch modulares Konzept

auf Wunsch umfangreiche Zusatzausstattung méglich

Getriebeausfiihrung

Stufigkeit Ubersetzung Nennmoment M,,

i kNm

Kegelstirnradgetriebe X3K.B..

3-stufig 28 -80 6.8 -270




Baureihe X — RUuhrwerksantriebe

Eigenschaften

8 BaugroBen, bestehend aus den bewahrten Bauteilen der Baureihe X
applikationsspezifisches Walzlagerkonzepte passend fiir diverse Lastanforderungen,
insbesondere filr die Aufnahme von externen Kraften und Biegemomenten
dreistufige Stirnradgetriebeausfiihrung mit speziellem Vertikalgehduse zur Aufnahme
von externen Kréften und Biegemomenten und optimierter Warmeabfiihrung
modulare Stirnrad- und Kegelstirnradgetriebausfiinrung universell einsetzbar, basierend auf
dem Universalgehéuse der X-Reihe

FuB- und Flanschausflihrungen erhaltlich

effiziente Dichtungssysteme inklusive Drywell-Abdichtung

sowohl mit Druck- als auch mit Badschmierung erhéltlich

auch in ATEX-Ausfiihrung verfiigbar

Einsatzgebiete: Riihrwerke, Oberflachenbeliifter, Flotationszellen etc.

Vorteile

Getriebeausfiihrungen optimal auf die Applikation Riihrwerk abgestimmt

hohe Verfligharkeit durch die modulare und weltweit eingesetzte Baureihe X

Aufnahme von hohen Belastungen direkt auf die Getriebewelle méglich. Die Verwendung von
zusétzlichem applikationsseitigem Walzlager ist nicht systematisch notwendig

Getriebeausfiihrung Stufigkeit Ubersetzung Nennmoment M,,
i kNm

Stirnradgetriebe mit vertikalem Gehduse 3-stufig 20-100 22-90

Stirn- und Kegelstirnradgetriebe mit 2- bis 4-stufig 6.3 -450 22-90

Universalgehduse
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4.1 Stirnradgetriebe/Kegelstirnradgetriebe

Baureihe X — Hubwerksantriebe

Eigenschaften 11 Getriebe-BaugréBen mit vergroBerten Achsabstanden
Monoblock-Gehduse
standardisierte Bremskonsole zum Anbau an das Getriebegehduse
FuB- und Drehmomentstiitze-Ausfiihrungen erhéltlich
Voll- und Hohlwellen erhéltlich
optionale verstarkte Welle; geeignet fiir hohe radiale Belastung und fiir die Verwendung einer
Flanschkupplung
Olmessstab, Olablasshahn etc.
Einsatzgebiete: Prozesskréne, Hafenkréne etc.
Vorteile Getriebeausfiinrungen optimal auf die Applikation Hubwerk abgestimmt
Getriebeauslegung Uber die genaue Lastkollektivberechnung
in der Getriebeanordnung ,U* werden viele Motoren und Seiltrommel-Kombinationen maglich,
da die Achsabsténde vergroBert sind
Getriebeausfiihrung Stufigkeit Ubersetzung Nennmoment M,
i kNm
Stirnradgetriebe 3- bis 4-stufig 14— 250 12.8-112




Baureine MC

Eigenschaften — eigenstandige Industriegetriebe-Reihe mit 8 BaugroBen
— modulares Konzept
— Sonderlosungen realisierbar
— Blockgehéuse ohne Teilfuge
— universelle Einbaulagen
— alle gangigen Anschlusselemente an Ein- und Abtrieb moglich
— EBD-Konzept mit vordefinierten Abtriebslagerungstypen je nach Anforderungsprofil und
Applikation
— optional variable Flanschgeometrien und Drywell-Ausflihrung
— Einsatzgebiete: fordertechnische Anlagen in unterschiedlichsten Branchen, Mischer und Riihr-
werke, Schredder und Zerkleinerer, ...
Vorteile — hohe Leistungsdichte
— robuste Einheit durch Blockgehause
Getriebeausfiihrung Stufigkeit Ubersetzung Nennmoment M,
i kNm
Stirnradgetriebe MC.P.. 2- und 3-stufig 71-112 6 - 65
Kegelstirnradgetriebe MC.R.. 2- und 3-stufig 71-112 6 — 65
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4.1 Stirnradgetriebe/Kegelstirnradgetriebe

Baureihe MACC - TrockenkUhlturm

Eigenschaften — 5 BaugroBen
— verbesserte Motorlaterne
— Drywell
— Wellenendpumpe fiir Druckschmierung
— Kiihllifter
— Riicklaufsperre, Innenkonstruktion
— Einsatzgebiete:
Einsatz in luftgekuihlten Kondensatoren (Air Cooled Condenser) oder in Trockenkihltiirmen von
Raffinerien, Kraftwerken, Stahlwerken, petrochemischen Produktionsanlagen und Papierfabriken
— optional:
- auf Anfrage: besondere Ubersetzung
- Explosionsschutz

Vorteile — optimierte thermische Leistung

— hohe Steifigkeit des Gehduses

— hohe zuléssige Axialkraft an Abtriebswellen

— zuverlassige Oberflachenbehandlung flir den Einsatz in aggressiven Umgebungsbedingungen

Getriebeausfiihrung Baureihe MACC H B L Ubersetzung Nennmoment M,,
i kNm

05 484 480 897 9-25 21

06 516 530 992 28

07 540 570 1055 37

08 5855 | 716 1187 51

09 606 730 1267 66




Baureine M1..N

Eigenschaften

— 12 BaugréBen

— fuBmontierte Stirnradgetriebe
— Olheizung verfiigbar

— Dichtungssystem auch fiir raue Bedingungen
— Kihlung mit Lifter oder Kiihlschlange

— starres Gehdusedesign fiir thermische Effizienz und Stabilitat
— optionales Zubehor verflighar

— Einsatzgebiete: Pumpenantriebe oder Walzen und Refiner in der Papierindustrie

Vorteile

— besonders wartungsfreundlich durch horizontal geteilte Geh&usekonstruktion

— optimierte thermische Leistung
Getriebe fiir kleine Ubersetzungsbereiche fiir mehr wirtschaftliche Energieeffizienz in vielen

Anwendungen

Getriebeausfiihrung

Stufigkeit

Ubersetzung
i

Nennmoment M,
kNm

Stirnradgetriebe M1..N

1-stufig

1-741

0.5-248
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4.1 Stirnradgetriebe/Kegelstirnradgetriebe

Baureihe MD

Eigenschaften — 17 BaugréBen
— StahlschweiBgehause
— Lagerungskonzepte flir hochste Belastungen
— Tauch-, Bad- und Druckschmierung
— Verschiedene Dichtsysteme, u. a. Radial-Labyrinthabdichtung (Taconite)
— Ausfiihrungen Abtriebswelle:
- Vollwelle mit Vielkeilverzahnung
- Vollwelle mit Passfeder
- Weitere Ausfiihrungen auf Anfrage
— Einsatzgebiete: Miihlenantriebe, Briickenantriebe, Walzenantriebe, Hubwerksantriebe

Vorteile — einfache Montage und Inbetriebnahme

— hohe Zuverlassigkeit

— besonders wartungsfreundlich durch horizontal geteiltes Getriebegehduse

— Das durchgéngige Getriebekonzept erlaubt mit der feinen GroBenstufung und dem breit ange-
legten Ubersetzungsbereich maBgeschneiderte Lésungen fiir die Anforderungen der Applikation.

— Als komplettes Antriebspaket mit Motor, Kupplungen, Bremse, Stahlkonstruktion etc. fligt sich
die Baureihe MD nahtlos in die Systemldsungen von SEW-EURODRIVE ein.

Getriebeausfiihrung Stufigkeit Ubersetzung Nennmoment M,,
i kNm
Stirnradgetriebe MD.F.. 2-, 3- und 4-stufig 56-315 528 — 2 584

Kegelstirnradgetriebe MD.K.. 3-, 4- und 5-stufig 14 -1 600 561 — 2 584




4.2 Planetengetriebemotor

Baureihe P

Eigenschaften

11 BaugroBen

Ubertragung groBer Drehmomente fir ein kraftvolles Bewegen groBer Mengen mit
Drehmomentsteigerung

standardisierte Abtriebswellenvarianten:

- Vollwelle mit Steckverzahnung

- Hohlwelle mit Steckverzahnung

- glatte Vollwelle

besonders kompakter Aufbau fiir beengte Platzverhaltnisse

vorgeschaltete Getriebemotoren in Stirnradversion und Kegelstirnradversion mit dem Planeten-
getriebe kombinierbar

Einsatzgebiete: Baustoffindustrie, Zementindustrie, Verfahrenstechnik, Stahlindustrie, Forder-
technik und Abwasserindustrie

Vorteile

perfekt aufeinander abgestimmte Einheiten (Getriebe und Motor)

breite Palette an Optionen durch das Baukastensystem von SEW-EURODRIVE

kurze kompakte Bauweise, da Kupplung und Adapterglocke entfallen

standardisierte Einheiten sorgen fiir ein optimales Preis-Leistungs-Verhaltnis und kurze Lieferzeiten
hohe Ubersetzungen maglich

Getriebeausfiihrung Stufigkeit Ubersetzung Nennmoment M,,
i kNm

Stirnrad-Planetengetriebe(-motoren) P.RF.. 4- und 5-stufig 100 — 4 000 25— 631

Kegelstirnrad-Planetengetriebe(-motoren) 5-stufig 140 — 4 000 25— 631

P.KF..
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4.3 Planetengetriebe

Baureihe P-X

Eigenschaften 11 BaugroBen
Ubersetzungsbereich ab | = 28
hohes (ibertraghares Drehmoment bei gleichzeitig besonders kompakter Bauweise
gewichtsoptimierter Antrieb
umkehrbare Gehduse
hohe Wéarmegrenzleistung
gemeinsamer Olraum
Einsatzgebiete: Plattenbandaufgeber, Schaufelradaufnehmer, Kranauslegerantriebe, Spanplatten-
anlagen
Vorteile Dichtsysteme und Schmierungsvarianten verfiigbar
Bauraum- und Gewichtseinsparung durch den Einsatz von Motorkonsole oder -adapter
flir rauhe Umgebungen
— Kosteneinsparung durch Einsparung von Ersatzgetrieben (umkehrbares Gehéuse)
— Einsatzmdglichkeit bei Tieftemperaturen
Getriebeausfiihrung Stufigkeit Ubersetzung Nennmoment M,,
i kNm
Kegelstirnrad-Planetengetriebe P-X 3- und 4-stufig 28 — 550 37 — 550




Baureine XP

Eigenschaften

13 BaugroBen

Ubertragung hdchster Drehmomente
geeignet fiir hohe Motorleistung

hohe Leistungsdichte

Kegelradvorstufe

Stirnradvorstufe

verschiedene Kupplungsvarianten
unterschiedliche Einbaulagen

Kombination mit Vorschaltgetriebe mdglich
Einsatzgebiete: Fordertechnik, Rohstoffaufbereitung, Lebensmittelindustrie, Zuckerindustrie,
Papierindustrie, Rohstofffdrderung

Vorteile

maximale Flexibilitat ermdglicht maBgeschneiderte Losungen
Ubersetzung nach Kundenwunsch realisierbar
breite Palette an Ausriistungsoptionen

Getriebeausfiihrung

Stufigkeit Ubersetzung Nennmoment M,,

i kNm

Planetengetriebe XP..

2-

, 3- und 4-stufig 22-3600" 600 -5 200

" In Kombination mit Vorschaltgetrieben aus unserem SEW-EURODRIVE-Baukasten fiir Standardgetriebe

Auf Wunsch bieten wir lhnen maBgeschneiderte Projektlosungen an.
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4.4 Segmentierte Zahnkranze

Segmentierte Zahnkranze

Segmentierte Zahnkrénze

Eigenschaften — Zahnkranz-Teilkreisdurchmesser bis ca.16 m*

— maximale Breite 600 mm

— maximale Leistung 4 000 kW pro Ritzel

— maximale Teilkreisgeschwindigkeit 6 m/s

— Zahnradmodul 20, 25, 30 und 50 mm, weitere auf Anfrage

— Berechnung nach Norm ISO 6336 (AGMA auf Anfrage), DIN 3990

Vorteile segmentierte Zahnkrénze
1. Leichtes GieBen
Anordnung der Speiser und die Verwendung von Kiihlkdrpern garantiert eine makellose
Gussqualitat, auch an kritischen Stellen.
2. Praktische Handhabung
- Handhabung der einzelnen Segmente oder Bauteilgruppen vereinfacht sich, sowohl im Werk
als auch am Einsatzort
- keine speziellen Transportarrangements notwendig: mehrteilige Zahnkrénze konnen in
normalen Containern transportiert werden
3. Optimierte Qualitdtssicherung
- geringere GroBe bietet einen Kostenvorteil bei der Priifung einzelner Rohlinge
- fehlerfreie Rohlinge kénnen ohne NachschweiBen oder Uberdimensionierung verwendet werden
4. Exakte Teilungsgenauigkeit
- die mehrteiligen Zahnkrénze von SEW-EURODRIVE garantieren eine Ausgangsteilungsgenauig-
keit von ISO 8 (AGMA 9)
- aufgrund der hohen Teilungsgenauigkeit sind die Vibrationen in den Zahnkrénzen sehr klein
5. Einfacher Austausch
Bei Schaden an einzelnen Segmenten kdnnen diese ersetzt werden, ohne den ganzen Ring zu
demontieren.
6. Geringeres Gewicht
- ADI** bietet eine tiberdurchschnittliche Kontaktermiidungsfestigkeit aufgrund seiner Kalt-
verfestigungseigenschaften
- zusammen mit einer geeigneten ZahngroBe ermaglicht dies eine kompaktere und leichtere
Bauweise als die klassische Ldsung
- Gewichtsreduzierung ist wichtig fiir alle Handlingsaufgaben, besonders fiir die Aufwande zur
Befestigung
7. Erhdhte Lebensdauer
Bei richtiger Dimensionierung, Belastung und Schmierung ist ein ADI**-Zahnkranz praktisch
verschleiBfrei.
8. Kiirzere Lieferzeit
Kleinere Segmente kénnen die Produktion beschleunigen und die Lieferzeit verkiirzen.

) GroBere Durchmesser sind nach Riicksprache mit SEW-EURODRIVE mdglich
™) bainitisches Gusseisen mit Kugelgrafit



Projektierung

Zahnkranze aus ADI** kdnnen durch ihre enormen Materialeigenschaften im Vergleich zu Zahn-
kranzen aus herkdmmlichen Materialien bei gleichem Leistungsvermdgen und gleicher Sicherheit
weniger als die Halfte wiegen. Die Projektierung des Zahnkranzes durch SEW-EURODRIVE ist
deswegen eine wichtige Voraussetzung fiir die Generierung der Kundenvorteile. Durch die starke
Segmentierung kénnen die individuellen Kundenanforderungen optimal gel6st werden.

Applikationen

I

B. Miihle / beispielhafte ApplikationsgroBen

— Leistung: bis ca. 15 MW

Durchmesser: bis ca. 16 m

Montage: Flansch

Rotationsgeschwindigkeit: hoch (10 — 20 min-')

I

B. Drehofen / beispielhafte ApplikationsgroBen
— Leistung: bis ca. 1T MW

— Durchmesser: bis ca. 9 m

— Montage: Blattfedern

— Rotationsgeschwindigkeit: niedrig (1 — 2 min)

Maglicher Lieferumfang

— mehrteilige Zahnkranze

— Antriebsritzel und bei Bedarf Stehlager

— Befestigungen flr den Zahnkranz: Montagefedern oder Montageflansch
— Hauptgetriebe

— Motoren

— Hilfsantriebe

— Schmiersystem

— Unterbau oder Fundamentrahmen

— Kupplungen und Abdeckungen

— Condition Monitoring

— Installation sowie Inbetriebnahme des gesamten Antriebssystems
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4.5 Explosionsgeschutzte Industriegetriebe

Explosionsgeschutzte Industriegetriebe

Explosionsschutz nach ATEX

Industriegetriebe in ATEX-Ausfiihrung

Baureihe X

Baureihe X — Riihrwerksantriebe
— Baureihe P

Baureihe P-X

Getriebe konform zur Richtlinie 2014/34/EU
(ATEX), Gerategruppe Il, Geratekategorie 2G,
2D, 3G oder 3D fiir den Einsatz in Zone 1, 2, 21
oder 22.

Die Baureihe X ist auch fiir Gerategruppe I,
Geratekategorie M2 verfiigbar.

flir den Einsatz im européischen Markt
— in Russland in Verbindung mit EAC-Ex-Zertifikaten

Art des Schutzes

Nicht elektrische Geréte flir den Einsatz in explosionsfahigen Atmosphdren sind gekennzeichnet mit
,h“ nach EN ISO 80079-36 und -37.
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DEZENTRALE ANTRIEBE /
MECHATRONIK

5.1 Getriebemotoren mit Umrichter
MOVIMOT®
Feldverteiler und Feldbusschnittstellen, .9

5.2 Energiesparende mechatronische Antriebe
Elektronikmotor DRC..
Mechatronische Antriebseinheit MOVIGEAR®
Installationstopologien:
- mit einem SNI-Controller
- mit einem SEW-EURODRIVE-Systembus-Controller
- Binér
- mit AS-Interface
- zentral: mit Schaltschrankumrichter
Option Anbau-Kit ,Externer Bremswiderstand*
flir MOVIGEAR® und Elektronikmotor DRC..
Option GBG — Vor-Ort-Bediengerdt flir
MOVIGEAR® / Elektronikmotor DRC..
optionaler Radial-Wellendichtring
Premium Sine Seal

216
220

224
226
228
229
230
231
232
234

235

236

5.3 Getriechemotor mit Motorstarter
MOVI-SWITCH® 238

5.4 Dezentraler Kleinspannungs-Servoantrieb
CMP.. ELVCD® 239

5.5 Antriebssystem ECDriveS® 240







m Dezentrale Antriebe / Mechatronik

5.1 Getriebemotoren mit Umrichter MOVIMOT?®

Getriebemotor mit Umrichter

MOVIMOT®
Drehzahlbereich Spannung Schaltung Leistung Drehmoment Motortyp
min™ v kW Nm
280 —1 400 (1 700) 3x 380 -500 A 0.37-4.0 2.52-27.3 DRS.., DRE.., DRN..
300 -1 500 2.35-255 DRE..J, DRU..J
290 — 2 900 3x 380 — 500 A 0.55-4.0 1.81-13.2 DRS.., DRE.., DRN..
300-2610 0.37-4.0 1.35-14.6 DRE..J, DRU..J
280 -1 700 3x 200 — 240 AA 0.37-22 2.08-124 DRE.., DRS..
Eigenschaften — das Erfolgsprodukt in der dezentralen Antriebstechnik: die genial einfache Kombination eines
Getriebemotors mit einem integrierten digitalen Frequenzumrichter
— erhéltlich in allen Standardgetriebemotorenausfliihrungen und -bauformen, mit und ohne
Bremse
— MOVIMOT® der Baureihe D ist standardméBig mit den Motoren der Baureihe DR.. in
unterschiedlichen Efficiency-Auspragungen kombinierbar :
- mit DRU..-Motoren = IE4 Super Premium Efficiency
- mit DRN..-Motoren = IE3 Premium Efficiency
- mit DRE..-Motoren = IE2 High Efficiency
MOVIMOT® erfiillt in Kombination mit den Motoren Baureihe DRE.., DRN.. und DRU.. die hdchste
Effizienzklasse IES2 fiir Antriebssysteme gemaB IEC 61800-9-2 (ehemals EN 50598-2).
Schutzarten IP54, wahlweise IP55, IP65 oder IP66
Umgebungstemperatur —30 °C/-20 °C bis +40 °C (je nach Ausfiihrung des Motors)
Ansteuerung iiber Binarsignale Eingénge fiir Rechts/Halt, Links/Halt, Sollwertumschaltung, potenzialfreies Melderelais,
Festsollwerte, Rampen flir Beschleunigung und Verzdgerung
Ansteuerung iiber Feldbuskommunikation In Kombination mit Feldbusschnittstellen, mit und ohne Kleinsteuerung
PROFIBUS, INTERBUS, EtherNet/IP™, DeviceNet™, AS-Interface, PROFINET 10 und
NEU SBus™US/EtherCAT® (siehe Seite 220)
Inbetriebnahmemodi: Easy, Expert, Zentral via SPS




Einsatz in Stand-Alone-Anwendungen

In Kombination mit den Optionen:

MLU..A: Lokale 24-V-DC-Versorgung 05
— MLG.1A: Lokaler Sollwertsteller mit 24-V-DC-Versorgung

MBG11A: Sollwertsteller zur Vorgabe und Anzeige der Sollfrequenz

MWA21A: Sollwertwandler zur Anbindung analoger Sollwerte

(0—10V,0—20 mA, 4 — 20 mA) an RS485

Einsatz in dezentraler Installation

In Kombination mit Feldverteilern:

- MF../Z.3.

- MF../Z.6.

MF../..[Z.7.

MF.../.../Z.8.

MF.../.../Z.9.

— sowie dazugehorigen Hybridkabeln

Diagnose 3-Farb-LED signalisiert Betriebs- und Fehlerzustande
Uber Diagnoseschnittstelle, serielle Schnittstelle RS485 und Option MDG11A oder PC
Zulassung IEC oder o(UD)us
MOVIMOT® erfiillt bereits mit dem Motortyp DRE.. (IE2) die hdchste Systemeffizienzklasse IES2 fiir
v ein Antriebssystem (PDS: Power Drive System) der internationalen Norm [EC 61800-9-2 (ehemals
EN 50598-2). MOVIMOT® erhalten Sie aber auch mit |E3- und IE4-Motoren.
safetynnl\/E Mit einem optionalen Sicherheitspaket konnen Sie diese Vorgaben umsetzen:
Funktionale Sicherheit — Performance Level d gemaB EN ISO 13849-1
be — SIL 2 gemé&B IEC 61 800-5-2
Sicherheitsfunktion: optional mit Sicherheitsfunktion STO (Safe Torque Off) bis PL d gemaB

EN ISO 13849-1

Eigenschaften des MOVIMOT®

— Ausfilhrung: mit EDR...-Motoren und integriertem Frequenzumrichter

der Kategorie 3D — speziell fur den Einsatz in Bereichen mit explosionsféhigen Staub-Luft-Gemischen

@ — Leistungsbereich von 0.25 kW bis 3.0 kW, mit und ohne Bremse fiir Anschlussspannungen von
400 V bis 500 V

Nenndrehzahl Spannung Schaltung Leistung Drehmoment

min! v kW Nm

1400 3 x 400 - 500 A 0.25-3.0 1.7-20.5

2900 3 x 400 - 500 A 0.37-3.0 1.2-99
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5.1 Getriebemotoren mit Umrichter MOVIMOT?®

MOVIMOT®-Kommunikationsoption AS-Interface

Einfache und wirtschaftliche Feldbusanbindung

Eigenschaften — Binérslave MLK30A
- der AS-Interface-Slave arbeitet wie ein Modul mit 4 Eingdngen und 4 Ausgangen
- max. 31 AS-Interface-Teilnehmer
— Doppelslave MLK31A
- Doppelslave gemaB der AS-Interface-Spezifikation 3.0
- mehrere Drehzahlsollwerte und Rampen
- parametrierbar (iber AS-Interface: Schreiben und lesen von MOVIMOT®-Parametern und
Anzeigewerten
- max. 31 AS-Interface-Teilnehmer
— NEU: Binar-Slave MLK32A
- Slave geméaB der AS-Interface-Spezifikation 3.0
- mehrere Drehzahlsollwerte und Rampen
- max. 62 AS-Interface-Teilnehmer
- optional mit Sicherheitsfunktion STO (Safe Torque Off) bis PL d gemaB EN ISO 13849-1
— 2 Sensoreingdnge direkt tber den AS-Interface-Knoten angebunden (bei allen MLK-Varianten)
Einsatzmaglichkeiten — einfache Feldbusanbindung
— fir Anwendungen, die ein sanftes Anfahrverhalten erfordern
— Signalriickmeldung von angeschlossener Sensorik
— fir rdumlich ausgedehnte Anwendungen
— Einzelparameterzugriff in Verbindung mit MLK31 direkt iber AS-Interface
Anwendungsheispiele — Rollenbahnen
— Palettenforderer
— Staurollenforderer
— Drehtische




7458

I
2

]

[1]

Netz

Sensoren

MOVIMOT®-Antrieb mit MLK30A

MOVIMOT®-Antrieb mit MLK31A

(mehrere Drehzahl-Sollwerte und Rampen, parametrierbar (iber AS-Interface, max. 31 AS-Interface-Teilnehmer)
MOVIMOT®-Antrieb mit MLK32A

(mehrere Drehzahl-Sollwerte und Rampen, max. 62 AS-Interface-Teilnehmer, optionaler STO)

05
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5.1 Getriebemotoren mit Umrichter MOVIMOT?®

Feldbusschnittstellen, Feldverteiler und Kabelsysteme

Feldbusschnittstellen MF.. und MQ..

Feldbusschnittstelle MFE52 fiir PROFINET 10

Eigenschaften — Anbindung von MOVIMOT®- und MOVI-SWITCH®-Antrieben an die standardisierten Feldbus-
systeme PROFIBUS, INTERBUS, DeviceNet™, AS-Interface, PROFINET 10, SBus™'/EtherCAT® und
NEU EtherNet/IP™
— Feldbusschnittstellen basieren auf einem Modultrdger mit den Anschlussklemmen und einem
steckbaren Feldbusmodul und lassen sich wahlweise direkt am Antrieb, abgesetzt im Feld
oder im Feldverteiler, montieren
— Busanschluss des drehzahlverénderlichen Antriebs MOVIMOT® erfolgt tiber Klemmen, die
Busanbindung weiterer Sensoren, Aktoren oder von MOVI-SWITCH®-Getriebemotoren ohne
Regelung kann je nach Ausflihrung mit Kiemmen oder M12-Steckern realisiert werden
— einfache Fehlerdiagnose im Storfall Giber den Bus mit den Diagnoseschnittstellen und
LED-Meldungen
— Einlesen von Sensorsignalen
— Ansteuerung von Aktoren ber digitale Eingangs- und Ausgangsklemmen
— Schutzart IP65
— Optionspaket: Schutzart IP66, Edelstahlverschraubungen, Druckausgleichsverschraubung,
M12-Metallverschluss fiir Feldousmodule mit M12-Steckverbinder
Zusétzlich optional integrierte Steuerung mit folgenden Funktionen:
— programmierbar (ber [POSPUs®
— Einfachpositionierung mit Inkrementalgeber EI76
— integrierte E-/A-Vorverarbeitung und Zeitglieder
— Protokollmodifikation
Optionen fiir Feldbusschnittstellen — das Bediengerat MFG11A wird an Stelle einer Feldbusschnittstelle auf ein beliebiges MFZ..-
ME../ MQ.. Anschlussmodul gesteckt und erlaubt die manuelle Steuerung eines MOVIMOT®-Antriebs
— Bediengeradt DBG60B fiir Handbetriebsteuerung der MOVIMOT®-Antriebe; zusétzlich kénnen
im Monitormodus die Prozessdatenworte angezeigt werden; direkter Anschluss an der Diagno-
seschnittstelle des MOVIMOT® oder der Feldbusschnittstelle MF../MQ..
Hybridkabel — Kombinationskabel, die die Energielibertragung, Steuerspannung und Kommunikation in einer Kabel-
hille vereinen (SEW-EURODRIVE-Eigenentwicklung) gewéhrleisten optimale EMV-Schirmung und
Impedanzen
— Hybridkabel zur Verbindung von Feldverteiler und MOVIMOT® ist zugleich Kommunikations-
schnittstelle sowie Netz- und Steuerspannungsanschluss in einem Kabel und wird konfektioniert
mit Steckanschluss geliefert
— MOVIMOT®-Antriebe mit angeschlossenem Hybridkabel sind mit einem Handgriff mit dem Feld-
verteiler verbunden und betriebsbereit
— einfache Handhabung im Servicefall: Stecker kann gefahrlos gezogen, der Antrieb getauscht und
die Verbindung schnell wieder hergestellt werden
— ideal fir alle Anlagen mit hohem Verfligharkeitsanspruch




NEU: Feldverteiler Z.9 mit PROFINET-Kommunikation

Zuordnung Feldbus zu Umrichter = 1:3

Eigenschaften

Feldverteiler 2.9 mit Feldbusmodul MFE52B fiir PROFINET 10

— fiir drei MOVIMOT®-Umrichter 0.37 kW — 1.5 kW 05
— Stern- oder Dreieckschaltung umschaltbar

Klemmbarer Motoranschluss (Ldnge 15 m)

optional interner Bremswiderstand

— optionaler Wartungsschalter (mit und ohne Riickmeldung)

Getriebemotoren in verschiedensten Auspriagungen
— Motorleistungen 0.37 kW — 1.5 kW

— optionale Bremse

optionaler Temperaturschalter (TH)

Zuordnung Feldbus zu Umrichter = 1:3

ein Kommunikationsmodul fiir drei Antriebe
— 24V / 400-V-Stich und Daisychain-Verdrahtung
6Dl ermdglichen 2 Initiatoren pro Achse

Anwendungsbeispiele

Das Fordern von verschiedensten Lasten

— Start/Stopp und Drehzahlanpassung Uber Bus

— zeitunkritische Bewegung ohne Positioniergenauigkeit
— 1 -2 Initiatoren je Fordereinheit

400V 24V

| \

~ ROFINE
-, 24V
]] [ 400 V
A% | w5 | 9 d % | 5% | 5%
w w
DR.. DR.. DR.. DR.. DR..




ﬁ Dezentrale Antriebe / Mechatronik

5.1 Getriebemotoren mit Umrichter MOVIMOT?®

Feldbusschnittstellen, Feldverteiler und Kabelsysteme

MFE62A EtherNet/IP™-Feldbusschnittstelle

Eigenschaften

Anbindung von MOVIMOT®-Antrieben an ein EtherNet/IP™-Feldbussystem
kompatibel zu allen bestehenden SEW-EURODRIVE-Feldverteilern

Einlesen von Sensorsignalen iiber M12-Steckverbinder

Ansteuerung von Aktoren iiber M12-Steckverbinder

konfigurierbare E/As (4E/2A oder 6E/0A)

ideal fiir Retrofit von DeviceNet™-Anlagen

unterstiitzt das DLR-Redundanzprotokoll

Schutzart IP65

Durchgéngige Vernetzung

MFEG2A ermdglicht eine einfache und wirtschaftliche Konnektivitat zwischen dezentralen Antrie-
ben und EtherNet/IP™-Mastern
flexibel anpassbare Prozessdatenkonfiguration




MFE72A SBus™s / EtherCAT®-Feldbusschnittstelle

Eigenschaften — Anbindung von MOVIMOT®-Antrieben an ein SBus™"s-/EtherCAT®-Feldbussystem
— kompatibel zu allen bestehenden SEW-EURODRIVE-Feldverteilern

— Einlesen von Sensorsignalen iber M12-Steckverbinder

— Ansteuerung von Aktoren iiber M12-Steckverbinder

— 10-Update Zyklus = 1 ms

— wahlbare Prozessdatenanzahl (4PD/10PD)

— Schutzart IP65

Durchgéngige Vernetzung — die MFE72A-Feldbusschnittstelle ermdglicht eine einfache und wirtschaftliche Kommunikation
zwischen dezentralen Antrieben und SBus™s / EtherCAT®-Mastern

— Mehrwerte durch flexible Zusatzfunktionen wie Gebererfassung und Zahleingang fir schnelle
Pulsfolgen

Integrierte Zusatzfunktionen — integrierte Gebererfassung zur Master-basierten Einfachpositionierung
— kompatibel zum SEW-EURODRIVE-Einbaugeber EI7C
— Zéhleingang fiir schnelle Pulsfolgen, z. B. fiir die Produkterfassung per Lichtschranke




m Dezentrale Antriebe / Mechatronik

5.2 Energiesparende mechatronische Antriebe

Elektronikmotor DRC..

Eigenschaften und Vorteile — Kombination eines permanenterregten Synchronmotors mit integrierter Antriebselektronik in
einem komplett geschlossenen Gehduse
— getriebeseitig hohe Flexibilitit dank variabler Kombinierbarkeit mit dem Getriebebaukasten von
SEW-EURODRIVE
— in Verbindung mit einem Kegelrad-, Stirnrad- oder Flachgetriebe entsteht eine hocheffiziente
mechatronische Antriebseinheit
— der optimierte Systemwirkungsgrad ermdglicht ein Energiesparpotenzial von bis zu 50 % und
dadurch eine Reduzierung der TCO durch innovative Technik:
- permanenterregter Synchronmotor anstatt Asynchronmotor
- Motorwirkungsgrad Ubertrifft die Wirkungsgradklasse IE4 (Super Premium Efficiency) der
IEC 60034
- Ubertrifft die hochste definierte Effizienzklasse IES2 nach IEC 61800-9-2 (ehemals EN 50598-2)
flr das System aus Motor und Elektronik
- motorintegrierte Elektronik flir optimale Funktion und minimale Verluste
- optimierte Elektronikbauteile und intelligente Regelverfahren
— Uberlastfahigkeit bis zu 250 % fiir die Anforderung an hohe Losbrech- und Beschleunigungs-
momente verhindert Uberdimensionierung im statischen Betrieb und reduziert die installierte
Anlagenleistung
— universeller Einsatz durch groBen Regelbereich von 1:2000
— positionierfahig auf integriertes Feedback-System
— hohe Schutzart
— globaler Einsatz aufgrund des groBen Eingangsspannungs- und Frequenzbereichs sowie die
Erfillung sdmtlicher weltweiter Energiesparvorschriften
— die Systementwicklung aller Bauteile sorgt fiir eine hohe Zuverlassigkeit und lange Lebensdauer
und dadurch fiir eine hohe Anlagenverfiigbarkeit
— unterstiitzt Uberwachungsfunktionen und reduziert Wartung
— einfache und schnelle Installation
— detaillierte Diagnosemaglichkeiten
— Installationstopologie mit einem Controller von SEW-EURODRIVE:
- SNI: nur ein Kabel fiir Energieversorgung und Kommunikation; bis zu 60 % der Installations-
aufwendungen kénnen eingespart werden
- SBus: flir Applikationen mit Anforderungen an héhere Performance
— Installationstopologie Bindr oder AS-Interface fiir einfache Antriebsfunktionen

safetybpRrIVE — integrierte funktionale Sicherheit:
Funktionale Sicherheit Safe Torque Off (STO) bis PL e gemaB EN ISO 13849-1




Einsatzmaoglichkeiten

Universelle Einsatzfahigkeit flir viele Branchen wie Getrdnke-, Lebensmittel-, Automobil- und
Pharmaindustrie, aber auch die Flughafenlogistik, allgemeine Intralogistik und Bauindustrie. 05

Anwendungsbeispiele

Steigstrecken und Hubwerke

— Gurt-, Ketten- oder Gliederbandforderer
— Palettenférderer und Palettierer

— Gebindewender

— Rollen- oder Steigforderer

— Maschinenvorbereiche

— Positionier- und Synchronlaufantriebe

DRC..-Leistungsklassen und -Ausfiihrungen

— DRC..1 mit 2.6 Nm Nennmoment (Leistung 0.55 kW)
— DRC..2 mit 7.2 Nm Nennmoment (Leistung 1.5 kW)
— DRC..3 mit 14.3 Nm Nennmoment (Leistung 3 kW)
— DRC..4 mit 19.1 Nm Nennmoment (Leistung 4 kW)

Drehzahlstellbereich und Positionierfahigkeit:
— Standard-Regelbereich 1:2000
Singleturn-Geber /ECR
Multiturn-Absolutwertgeber /ACR

Getriebeseitige Flexibilitat

Standardflansche zur Kombination mit 7er-Getrieben von SEW-EURODRIVE
— Solomotoren mit [EC-Flansch

Applikationsoptionen
Elektronikmotor DRC.. optional mit digitalen
Ein- und Ausgéngen

Einlesen und Verarbeitung digitaler und analoger Sensorsignale dezentral und antriebsnah Giber
die Applikationsoptionen GIO12B und GIO13B

— schnelle Reaktion auf Anderung des Sensorzustandes durch dezentrale Verarbeitung und Reaktion
Reduzierung des Verkabelungs- und Installationsaufwands

Applikationsoption GI012B
— 4 digitale Eingénge
— 2 digitale Ausgénge zur Aktorsteuerung

Applikationsoption GI013B

— 4 digitale Eingénge, (2 als Leitfrequenzeingang moglich)
— 1 digitaler Ausgang

— 1 analoger Eingang

— 1 analoger Ausgang




ﬂ Dezentrale Antriebe / Mechatronik

5.2 Energiesparende mechatronische Antriebe

MOVIGEAR®

Eigenschaften und Vorteile — voll integrierte, kompakte Bauweise: Permanentmagnetmotor, Getriebe und Elektronik vereint in
einer mechatronischen Antriebseinheit
— der optimierte Systemwirkungsgrad ermdglicht ein Energiesparpotenzial von bis zu 50 % und
dadurch eine Reduzierung der TCO durch innovative Technik:
- permanenterregter Synchronmotor anstatt Asynchronmotor
- Motorwirkungsgrad Ubertrifft die Wirkungsgradklasse IE4 (Super Premium Efficiency) der
IEC 60034
- Ubertrifft die hochste definierte Effizienzklasse IES2 nach EN 50598-2 fiir das System aus
Motor und Elektronik
- Stirnradverzahnung flir hochste Kompaktheit und Effizienz
- motorintegrierte Elektronik flir optimale Funktion und minimale Verluste
- optimierte Elektronikbauteile und intelligente Regelverfahren
— Uberlastfahigkeit bis zu 350 % fiir die Anforderung an hohe Losbrech- und Beschleunigungs-
momente verhindert Uberdimensionierung im statischen Betrieb; dies reduziert die installierte
Anlagenleistung
hohe Schutzart
— globaler Einsatz aufgrund des groBen Eingangsspannungs- und Frequenzbereichs sowie die
Erflillung sdmtlicher weltweiter Energiesparvorschriften
die Systementwicklung aller Bauteile sorgt fiir eine hohe Zuverldssigkeit und lange Lebensdauer
und dadurch fir eine hohe Anlagenverflgbarkeit
unterstiitzt Uberwachungsfunktionen und reduziert Wartung
einfache und schnelle Installation
detaillierte Diagnosemaglichkeiten
— Installationstopologie mit einem Controller von SEW-EURODRIVE:
- SNI: nur ein Kabel fiir Energieversorgung und Kommunikation; bis zu 60 % der Installations-
aufwendungen kénnen eingespart werden
- SBus: fiir Applikationen mit Anforderungen an hdhere Performance
Installationstopologie Bindr oder AS-Interface fiir einfache Antriebsfunktionen

safetybRrIVE integrierte funktionale Sicherheit:
Funktionale Sicherheit Safe Torque Off (STO) bis PL e gemaB EN ISO 13849-1

-~ N

/f:-:\\ Hochschule

“o» Egiivseerf;'tlyaé‘fter“ Von unabhingiger Stelle besttigt:
Applied Sciences Energieeinsparpotenzial von bis zu 50 %
Hochschule Kaiserslautern ,Bei einem Vergleich der Messergebnisse ist ein deutlicher Wirkungsgrad-
Fachbereich Angewandte vorteil der MOVIGEAR®-Antriebe ... iber das gesamte Lastspektrum zu

Ingenieurwissenschaften sehen.”



Einsatzmoglichkeiten

Universelle Einsatzfahigkeit fir viele Branchen wie Getranke-, Lebensmittel-, Automobil- und
Pharmaindustrie, aber auch fiir die Flughafenlogistik, allgemeine Intralogistik und Bauindustrie.

MOVIGEAR®-Leistungsklassen und
-Ausfiithrungen

MOVIGEAR® ist in 2 BaugrdBen bzw. 3 Leistungsklassen und in 2 mechanischen Ausflihrungsarten
erhéltlich:
MOVIGEAR®-Leistungsklassen
— MGF.2 (Drehmomentklasse: 200 Nm, bis 0.8 kW)
— MGF.4 (Drehmomentklasse: 400 Nm, bis 1.6 kW)
— MGF4/XT (Drehmomentklasse: 400 Nm mit erweitertem Dauerdrehmoment, bis 2.1 kW)
MOVIGEAR®-Ausfiihrungsarten
— MOVIGEAR® mit Hohlwelle und Passfeder
— BaugroBe 2 mit Hohlwelle 35 mm und 40 mm

Vorteile: - identische Kundenwelle fir MGF..2 und MGF..4

- maximale Flexibilitat 05
- ideal flir Retrofit-Projekte

— MOVIGEAR® mit TorgLOC®-Klemmverbindung
Drehzahlstellbereich und Positionierfahigkeit
— Standard-Regelbereich 1:10
— Erweiterter Regelbereich 1:2000

- Singleturn-Geber /ECR

- Multiturn-Absolutwertgeber /ACR
NEU: Universelle Bauform /MU durch internen Druckausgleich
— Druckausgleich des Getriebes /PG
— Druckausgleichsverschraubung der Elektronik /PE

Ausfiihrung fiir spezielle Umgebungs-
bedingungen

— entspricht allen Anforderungen zum Einsatz im Hygienebereich

— HP200-Beschichtung mit optimaler Antihafteigenschaft
- ECOLAB®-gepriifte chemische und mechanische Bestandigkeit
- FDA-Zulassung
- minimaler Reinigungsaufwand

— Schutzart bis IP66

— durch Erfiillung der Anforderungen an Reinraumantriebe bis zur Luftreinheitsklasse 2 geméaB
ISO 14644-1 (von Fraunhofer Institut bestétigt), optimal geeignet fiir fast jede Applikation in
Reinraumumgebungen

— Druckausgleichsverschraubung

— Edelstahlverschraubung

— interner Druckausgleich

Applikationsoptionen
MOVIGEAR® optional mit digitalen Ein- und
Ausgéngen

— Einlesen und Verarbeitung digitaler und analoger Sensorsignale dezentral und antriebsnah (iber
die Applikationsoptionen GIO12B und GIO13B

— schnelle Reaktion auf Sensorsignale durch dezentrale Verarbeitung im Antrieb

— Reduzierung des Verkabelungs- und Installationsaufwands

Applikationsoption GI012B
— 4 digitale Eingénge
— 2 digitale Ausgange zur Aktorsteuerung

Applikationsoption GI013B

— 4 digitale Eingange, (2 als Leitfrequenzeingang maoglich)
— 1 digitaler Ausgang

— 1 analoger Eingang

— 1 analoger Ausgang
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5.2 Energiesparende mechatronische Antriebe

Installationstopologie mit einem SNI-Controller

Single Line Network Installation

Eigenschaften

— SNI nutzt die Verkabelungsinfrastruktur der Energieversorgung als Basis fiir die Ubertragung von

Kommunikationssignalen

— einfache Installation, da nur die Versorgungsleitungen angeschlossen werden miissen

— Antriebsnetzwerke mit Ausdehnungen von bis zu 100 m und 10 Slaves kdnnen realisiert werden
— keine Feldverkabelung von Busleitungen oder 24-V-Versorgung zu den Antrieben notwendig

— keine Gefahr von versteckten Fehlern in der Busverdrahtung

— verkiirzte Inbetriebnahme

— kiirzere Gesamtprojektlaufzeit/Senkung der Projektkosten

Einsatzmaglichkeiten

— Installationstopologie fiir einfachste Installation der Antriebseinheiten MOVIGEAR®/DRC.. fir

Fordereinrichtungen, die variable Drehzahlen erfordern oder lokal positionieren

— SNI-Komponenten in Verbindung mit den Aktoren MOVIGEAR® und DRC.. in Ausfiihrung SNI als

Erweiterung, um weitere verteilte Sensoren ohne zusatzliche InfrastrukturmaBnahmen verarbei-
ten zu kdnnen

Anwendungshbeispiele

— Gurtbandférderer

— Palettenforderer

— Rollen- und Réllchenbahnen

— Forderschnecken

— Behdlter- und Gebindetransporter
— Ketten- und Schleppkettenforderer

SNI-Komponenten

— Wartungsschalter CSW

- Méglichkeit zur Einzelabschaltung von SNI-Aktoren
- Aufrechterhaltung der Kommunikation zu allen weiteren Antrieben

— SNI-I/0-System CIO:

- Vernetzung von prozessrelevanten, nicht direkt antriebszugeordneten Sensoren iber die
SNI-Infrastruktur
- intelligente Vorverarbeitung von Sensoren und Integration in die CCU-Struktur

[1]V r icher n /
eitn cht

[2] Net ilter

[1 nikati n

[4]24 v
2] [} [5] Net

Schalt chranke ene

SNI SNI



Installationstopologie mit einem SEW-EURODRIVE-Systembus-Controller

SEW-EURODRIVE-Systembus Hohe Performance und schnelle Buskommunikation tiber CAN

Eigenschaften — Linienverdrahtung

— schnelle Kommunikation flir kurze Reaktionszeiten

— Hybridkabel flir minimalen Installationsaufwand

— Systembus-Controller fiir Schaltschrank- oder Feldinstallation mit integrierter PLC

Einsatzmoglichkeiten — Installationstopologie fiir einfache Installation der Antriebseinheiten MOVIGEAR®/DRC.. fiir
Fordereinrichtungen, die sehr dynamisch mit variablen Drehzahlen betrieben werden mussen

— Bildung von intelligenten Funktionsgruppen

— als Gruppenantrieb zur Realisierung von Winkelsynchronlauf

05

Anwendungsheispiele — Palettenforderer

— maschinenintegrierte Bénder
— Zufiihrbénder

— getaktete Zulaufforderer

— Reversierantriebe

SB -
ntr ller

u/

MOVI-

Net

Schalt chranke ene

Fel e ene

Elektr nik tr
MOVI EAR -DS -B DR ..-DS

SB AN

Elektr nik tr
DR ..-DS MOVI EAR -DS -B
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5.2 Energiesparende mechatronische Antriebe

Installationstopologie Binar

Binar Stand-Alone-Betrieb

Eigenschaften — (iber Potenziometer einstellbare oder liber Software parametrierbare Festdrehzahlen/Rampen
— zentrale Steuerung Gber diskrete Signale einer SPS

— Inbetriebnahme ohne PC mdglich

— 4 digitale Eingdnge

— 1 Relais-Meldeausgang

Einsatzmaglichkeiten — einfache Stand-Alone- und Einzelanwendungen

— fir Anwendungen, die ein sanftes Anfahrverhalten erfordern
— Anwendungen mit 2 Festdrehzahlen

— flir Anwendungen mit hohen Losbrechmomenten

— als Ersatz fiir Netzantriebe

Anwendungsheispiele — Einfachforderer

— Drehtische

— Stellantriebe

— Rihrer und Mischer

— Brecher und Schredder
— Pressen

Schalt chranke ene Schalt chranke ene

Fel e ene Fel e ene

MOVl A ©® BC



Installationstopologie mit AS-Interface

AS-Interface Einfache und wirtschaftliche Feldbusanbindung

Eigenschaften parametrierbare Festdrehzahlen und Rampen

2 Ausfiihrungen

- Bindrslave (GLK30)

- Doppelslave (GLK31)

— 2 Sensoreingénge direkt diber den AS-Interface-Knoten angebunden

— Sicherheitsfunktion STO (Safe Torque Off) bis PL e gem&B EN ISO 13849-1
— 4 digitale Eingénge fiir Vor-Ort-Betrieb

— erweiterte Inbetriebnahme (iber Diagnoseschnittstelle

Einsatzmaglichkeiten — einfache Feldbusanbindung

— fur Anwendungen, die ein sanftes Anfahrverhalten erfordern

— Signalriickmeldung von angeschlossener Sensorik

— flir rdumlich ausgedehnte Anwendungen 05
— Einzelparameterzugriff in Verbindung mit GLK31

Anwendungsbeispiele — Staurollenforderer

— Rollen- und Réllchenbahnen
— Palettenforderer

— Drehtische

AS-Inter ace H
ntr ller

Net

Schalt chranke ene

Fel e ene
St AS-Inter ace
Elektr nik tr
DR ..-DA
ASizee\  AS-Inter ace
)
Elektr nik tr

DR ..-DA
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5.2 Energiesparende mechatronische Antriebe

Zentrale Installationstopologie mit Schaltschrankumrichter

Eigenschaften

Getriebemotoreinheit MGF..DSM als Alternative flr zentrale Schaltschrankinstallationen

der im Schaltschrank installierte Frequenzumrichter ist mit der Antriebseinheit MGF..-DSM
verbunden

in Kombination mit Schaltschrankumrichter MOVITRAC® LTP-B einfachste Inbetriebnahme (iber
nur 2 Parameter

parametrierbare Festdrehzahlen und Rampen

mit Applikationscontroller CCU identische Schnittstellen/Funktionen fir Drehzahlvorgabe wie bei
den dezentralen Losungen

Einsatzmaglichkeiten =

Flexibilitat bei der Planung von Neuanlagen, aber insbesonders beim Austausch oder bei
Retrofit-Projekten

als Antrieb fir Anwendungen mit hohen Losbrech- und Anfahrmomenten
Fordereinrichtungen mit variablen Drehzahlen

als Antrieb fir Anwendungen, die ein sanftes und/oder definiertes Anfahrverhalten erfordern

Anwendungsheispiele — Flaschen-, Gebinde- und Behéltertransporte
— Gurtbandférderer
— Forderschnecken
Net
Net Net Net

SB - ntr ller

MOVI- / U/

ate a

Schalt chranke ene

Fel e ene

MOVI RA MOVI RA MOVI RA
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einheit einheit einheit
M F..-DSM M F.-DSM M F..-DSM



MGF..-DSM-Leistungsklassen und
-Ausfiihrungen

MGF..-DSM ist in 2 BaugroBen bzw. 3 Leistungsklassen und in 2 mechanischen Ausfilhrungsarten
erhdltlich:

MGF..-DSM-Leistungsklassen

— MGF.2-DSM (Drehmomentklasse: 200 Nm, bis 0.8 kW)

— MGF.4-DSM (Drehmomentklasse: 400 Nm, bis 2.1 kW)

— MGF.4-DSM/XT (Drehmomentklasse: 400 Nm mit erweitertem Dauerdrehmoment, bis 3 kW)

MGF..-DSM-Ausfiihrungsarten
— MGF..-DSM mit Hohlwelle und Passfeder
— NEU: BaugroBe 2 mit Hohlwelle 35 mm und 40 mm
Vorteile: - identische Kundenwelle fiir MGF..2 und MGF..4
- maximale Flexibilitat
- ideal firr Retrofit-Projekte 05
— MGF..-DSM mit TorgLOC®-Klemmverbindung

NEU: Universelle Bauform /MU durch internen Druckausgleich
Druckausgleich des Getriebes /PG
— Druckausgleichsverschraubung der Elektronik /PE

Ausfiihrung fiir spezielle Umgebungs-
bedingungen

— entspricht allen Anforderungen zum Einsatz im Hygienebereich

— HP200-Beschichtung mit optimaler Antihafteigenschaft
- ECOLAB®-gepriifte chemische und mechanische Bestandigkeit
- FDA-Zulassung
- minimaler Reinigungsaufwand

— Schutzart bis IP66

— durch Erflillung der Anforderungen an Reinraumantriebe bis zur Luftreinheitsklasse 2 geméan
ISO 14644-1 (von Fraunhofer Institut bestéatigt), optimal geeignet fiir fast jede Applikation in
Reinraumumgebungen

— Druckausgleichsverschraubung

— Edelstahlverschraubung

— interner Druckausgleich
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5.2 Energiesparende mechatronische Antriebe

Option Anbau-Kit ,,Externer Bremswiderstand*

filr MOVIGEAR® und Elektronikmotor DRC..

Eigenschaften

Das Anbau-Kit fiir externe Bremswiderstande fiir MOVIGEAR® und den Elektronikmotor DRC..
bedient Applikationen mit groBer Dynamik und hohen Taktraten. Das Anbau-Kit ist fiir MOVIGEAR®
und Elektronikmotoren der BaugroBe DRC..1 und DRC..2 in 2 Gr6Ben verflighar und bietet die
Méglichkeit einen 100 W oder 200 W Bremswiderstand anzubauen.




Option GBG

Vor-0Ort-Bediengerit fiir MOVIGEAR®/Elektronikmotor DRC..

Eigenschaften

Das Vor-0rt-Bediengerat GBG ermdglicht es, den Antrieb ohne (ibergeordnete Steuerung in
2 Drehrichtungen und 2 Geschwindigkeiten zu betreiben. Zusétzlich kénnen Fehler vor Ort
quittiert und Dynastop bzw. die Bremse manuell geliiftet werden.

Antriebsausfiihrungen und Steckverbinder

Das Vor-0rt-Bediengerat GBG10-11A-00 ist fiir den Einsatz an folgenden Antriebseinheiten
vorhergesehen:

— MOVIGEAR®-DSC-B

MOVIGEAR®-SNI-B

MOVIGEAR®-DAC-B

— Elektronikmotor DRC..-DSC

Elektronikmotor DRC..-SNI

Elektronikmotor DRC..-DAC

Zur elektrischen Verbindung muss die Antriebseinheit mit dem M23-Motion-Control-Steckverbinder
nach folgender Tabelle ausgefiihrt sein.

Ausflihrung Stecker-Code Funktion
DSC X5131 M23-Motion-Control,12-pol., 0°, female
SNI X5131 M23-Motion-Control,12-pol., 0°, female

DAC X5132 M?23-Motion-Control,12-pol., 0°, female
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5.2 Energiesparende mechatronische Antriebe

NEU: optionaler Radial-Wellendichtring Premium Sine Seal

Die Welle fiir doppelte Lebensdauer —

neues Dichtsystem fiir Getriebemotoren

Eigenschaften

— Schutz des Motors vor Ol (eintreibende Seite)
Schutz des Getrieberaums (keine Leckagen)

— reduzierte Warmeentwicklung an der Dichtlippe
Lebensdauererwartung ca. 20000 h

— keine Befettung erforderlich

Funktionsweise

Die neue sinuswellenformige Dichtlippe Konventionelle Dichtlippe

Premium Sine Seal:

gemeinsame Entwicklung eines neuen Radial-Wellendichtring fiir die eintreibende Motorwelle bei
Getriebemotoren von SEW-EURODRIVE und der Firma Freudenberg Sealing Technologies

der sinuswellenférmige Verlauf unterstitzt den Schmierstoffaustausch an der Dichtflache

durch die neue sinuswellenférmige Dichtlippe des Premium Sine Seal verschleiBt das Elastomer
extrem langsam; das Elastomer wird thermisch weniger beansprucht

Ergebnis: mehr als die doppelte Standzeit gegeniiber herkdmmlichen Wellendichtringen




Vorteile

reduzierter VerschleiB an der Dichtlippe um ca. 50 %

hohere Lebenserwartung um den Faktor 2 (im Vergleich zu marktiiblichen Systemen), 05
dadurch langere Wartungsintervalle und geringere Wartungskosten

kein Einlaufen oder VerschleiB auf der Welle — der Austausch des Wellendichtrings kann

an der gleichen Stelle erfolgen

— gesteigerte Sicherheit gegen Leckage bei hoherer Anlagenverfligbarkeit

Verfiigbar fiir

Die neuen Radial-Wellendichtringe Premium Sine Seal sind optional bestellbar fir die
mechatronische Antriebseinheit MOVIGEAR®

ebenfalls optional bestellbar flir die Getriebereihen R, F, K und S in Verbindung mit einem
AQ..-Adapter zum Anbau von Servomotoren CMP.. in Kombination mit:

— Stirnradgetrieben der Baureihe R

— Flachgetrieben der Baureihe F

— Kegelradgetrieben der Baureihe K

— Schneckengetrieben der Baureihe S

— Servo-Planetengetrieben der Baureihe PS.F

— Servo-Kegelradgetrieben der Baureihe BS.F

— fir asynchrone Getriebemotoren der Baureihe DR.. in Vorbereitung

Anwendungsgebiete

Applikationen mit dynamischen Drehzahlen, wechselnden Drehrichtungen und variablen
Lastzusténden, z. B.
Verpackung

Nahrungs- und Genussmittel
— Holzverarbeitung
Gepéackférderung (Flughafen)
Automobilproduktion

— Transport und Logistik
Handhabung und Robotik
Bearbeitung

u.v.a. m.




m Dezentrale Antriebe / Mechatronik

5.3 Getriebemotor mit Motorstarter MOVI-SWITCH?®

Getriebemotor mit Motorstarter

MOVI-SWITCH®

Eigenschaften — im Motorklemmenkasten integrierte Schalt- und Schutzfunktionen
— kompakter und robuster Getriebemotor
— keine weitere Verkabelung notwendig
— kein zusétzlicher Schaltschrankplatz notwendig
— erhéltlich in allen Kombinationen von Drehstrom- und Bremsmotoren der Baureihe DR.. mit ent-
sprechend passenden Getrieben
Polzahl Leistungsbereich kW
MSW-1E MSW-1EM MSW-2S
4 0.37-3.0 0.09-10.25 0.37-3.0
2 0.37-3.0 0.12-0.37 0.37-3.0
6 025-15 = 0.25-15
Schaltfunktion Ein/Aus 1 Drehrichtung Ein/Aus 2 Drehrichtungen

Schaltelement

kontaktloser Sternbriickenschalter

kontaktbehaftetes Schaltelement

Drehrichtung rechts oder links, in Abhéngigkeit von der rechts und links, unabhangig von der
Phasenfolge Phasenfolge
Steuerung — bindre Steuersignale RUN / OK — bindre Steuersignale CW / CCW / OK
— Anschluss tber 1x M12-Steckverbinder — Anschluss tiber 2x M12-Steck-
verbinder
= alternativ mit integriertem | — alternativ mit integriertem AS-
AS-Interface Interface
Bremsenmanagement serienmaBig mit serienmaBig mit — integrierte Bremsenansteuerung
Bremsgleichrichter BGW Bremsgleichrichter BG — optional externe Ansteuerung mit
BGM-Bremsgleichrichter
Schutzfunktion thermischer Motorschutz mit integrierter Auswertung — thermischer Motorschutz mit
integrierter Auswertung
— Netziiberwachung (Netz- und
Phasenausfall)
Schutzart IP54, wahlweise IP55, IP65 oder IP66
Umgebungstemperatur -25 °C — +40 °C (- +60 °C)

9 Mehr Informationen zu

— Feldbusschnittstellen, Feldverteiler, Kabelsysteme: Seite 220



5.4 Dezentraler Kleinspannungs-Servoantrieb

CMP.. ELVCD®

Eigenschaften

kompakter dezentraler Aufbau

hohe Dauer- und Spitzenleistung

robuste Konstruktion mit Konvektionskiihlung

einfache Installation mit 48-V-DC-Kleinspannung

alle Anschliisse steckbar

hohe Schutzart IP65

UL-approbiert”

integrierter Bremswiderstand

optionale Gebersysteme und Bremse

flexible Getriebekombinatorik

durchgangiges Engineering durch Integration in die Steuerung MOVI-PLC®
koordinierte Mehrachshewegungen in Verbindung mit unserer Motion-Control-Steuerung
MOVI-PLC® realisierbar

" in Vorbereitung

Installationstopologie mit dem dezentralen
Kleinspannungsantrieb CMP.. ELVCD®

CMP.. ELVCD® wird mit 24 V DC (Steuerung)
und 48 V DC (Leistung) versorgt.

Der Antrieb ist mit einem Controller von
SEW-EURODRIVE als zentrale Kopfeinheit
iber SBus anzusteuern.

Im Controller erfolgt die Koordination und
iibergeordnete Bewegungskontrolle fiir alle
angeschlossenen Antriebe.

Entsprechend der Leistungsbedarfe und
Gleichzeitigkeit der Antriebe, kénnen mehrere
Antriebe an einem Strang angeschlossen und
versorgt werden.

Die verwendeten Controller bieten markt-
gangige Schnittstellen zu (ibergeordneten
Automatisierungsebenen. Das Automatisie-
rungssystem kann jedoch auch autark als
Modul betrieben werden.

Netzwerk/
Feldbus 24\ / 48V
SBus-
Controller
MOVI-PLC®
SBus

05
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5.5 Antriebssystem ECDriveS®

NEU: Antriebssystem ECDriveS® fur Leichtlastfordertechnik

AnschlieBen - fertig: ,,easy drive*

Eigenschaften — ECDriveS® steht fiir Electronically Commutated Drive System:
- birstenloser DC-Getriebemotor
- direkt in die Férderrolle integriert und auch universell einsetzbar

— einfache, effiziente und kostenreduzierte Antriebsldsung fiir Rollenbahnen:
anschlieBen — fertig: ,easy drive”

— DC-Antriebe — optimiert fir den kleinen Leistungsbereich von Rollenbahnen in der Leichtlast-
fordertechnik

— einfache Handhabung

— hohe Anpassungsfahigkeit

— einfache Integration und Inbetriebnahme

— beeindruckende Ausdauer und Langlebigkeit im Betrieb

— externe Kommutierungselektronik mit Ethernet-basierter Zonensteuerung oder Binérsteuerung;
die Ethernet-Steuerung zeichnet sich durch eine integrierte Forderlogik aus, die neben einer
staudrucklosen Forderung auch eine Vielzahl weiterer Forderaufgaben dezentral 16sen kann

— 240 % Uberlastfahigkeit bei 40-W-S1-Leistung

— optimierte Getriebekonstruktion flir hohe Lebensdauer, auch bei hoher Auslastung

— prézise Positionierung des Forderguts dank integrierten Geber

Einsatzmaoglichkeiten — Leichtlastfordertechnik bis 50 kg
— universelle Einsatzfahigkeit fiir viele Branchen wie z. B: Distribution und Logistik, Lebensmittel-,
Automobil- und Pharmaindustrie
— Anwendungsbeispiele:
- Rollenbahnen
- Drehtisch, kleine Hubgeréte, Abschieber, Umsetzer
- Zu- und Abflihrb&nder im Maschinenbau




Technische Daten

Getriebemotor

Angetriebene Rolle, ECDriveS® Typ ECR

Getriebemotor, ECDriveS® Typ ECG

Anzahl der Ubersetzungen 11 8

i

Max. Geschwindigkeit 0.04 -5m/s 8.5 — 645 min”
Max. Beschleunigungsmoment 6.4 9.55

Nm

Max. Losbrechmoment 21 9.6

Nm 05
Nominalstrom 2.5

A

Maximalstrom 7.2

A

Schutzgrad |P54, IP66 P54
Temperaturbereich -10 °C — +40 °C (-30 °C optional) -10 °C — +40 °C

Elektronik
Direct fieldbus control, Direct binary control,
ECDriveS® Typ ECC-DFC ECDriveS® Typ ECC-DBC
Nennspannung 24
v

Kommunikation

Ethernetprotokolle:
PROFINET, EtherNet/IP™, Modbus/ TCP,
EtherCAT®

3 DI + Fehlerausgang

Konfiguration

ECDriveS® PC Tool ECShell

— DIP-Schalter
— 32 Geschwindigkeiten, 16 Rampen

Funktionen

prazise Rampen

— positionieren

Staudrucklose Férderung (ZPA), FlexZone,
Merger, Tracking

Torque-on—-Demand

— automatische Konfiguration
automatische Sensorerkennung

Diagnose

Schutzgrad

IP54

IP20
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Umrichtertechnik

06 UMRICHTERTECHNIK

6.1 Schaltschrankinstallation
Einfach-Umrichter MOVITRAC® LTE-B*
Standard-Umrichter MOVITRAC® LTP-B
Standard-Umrichter MOVITRAC® B
Applikations-Umrichter MOVIDRIVE® B
Servo-Mehrachsverstarker MOVIAXIS®
Netzriickspeisung MOVIDRIVE® MDR

effiDRIVE®: Energieeffizienz im Schaltschrank und
in Servo-Anwendungen

6.2 Wandmontage

Einfach-Umrichter MOVI4R-U®
Leistungserweiterung

Einfach-Umrichter MOVITRAC® LTE-B* in IP66

Standard-Umrichter MOVITRAC® LTP-B in IP55
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6.1 Schaltschrankinstallation

Einfach-Umrichter MOVITRAC® LTE-B*

MOVITRAC® LTE-B*

Eigenschaften — Standardausfiihrung zum Einbau im Schaltschrank in Schutzart IP20 / NEMA 1
— wahlweise auch in Schutzart IP66 / NEMA 4x-Feldgehause fiir Wandmontage erhéltlich
Netzanschluss Leistungsbereich kW
115V / 1-phasig 0.37-1.1
230V / 1-phasig 0.37-4.0

230 V / 3-phasig

1.5 —18.5 NEU: Leistungserweiterung

400 V / 3-phasig

0.75 —37.0 NEU: Leistungserweiterung

Ausstattung — integrierte Bedieneinheit
— integrierter PI-Regler
— integrierter Notbetrieb/Feuermodus
— integrierter SEW-EURODRIVE-Systembus, CANopen und Modbus RTU
— vorkonfiguriert fir passenden DR..-Motor
— Energiesparfunktion
— extraleise Taktung bis 16 kHz
— U/f- und LVFC®-Motorregelung (Light Vector Flux Control)
— Betrieb von Synchronmotoren mit LSPM-Technologie (Line Start Permanent Magnet Motor)
— Approbation nach UL508
Optionen
DFx Gateways flir viele gangige Feldbussysteme
LT BPB Parametermodul zur Datentibertragung zum/vom PC und Daten speichern/aufspielen
LT BG C zusétzliches Bediengerédt zur externen Bedienung
LT NF.. zusatzlicher Netzfilter bei erhdhten Anforderungen an die EMV-gerechte Installation
LT ND.. zusétzliche Netzdrosseln zur Erhdhung des Uberspannungsschutzes
LT HD.. zusatzliche Ausgangsdrossel zur Unterdriickung von Stéraussendung und fiir sehr lange Motor-

zuleitungen




Standard-Umrichter MOVITRAC® LTP-B

MOVITRAC® LTP-B

Eigenschaften

Flexibel, einfach und sicher:
Gehduseschutzart IP20 / NEMA 1 zum Einbau im Schaltschrank

Netzanschluss

Leistungsbereich kW

230 V / 1-phasig

0.75 -2.2

230 V / 3-phasig

0.75=5.5

400 V / 3-phasig

0.75-11.0

575 V / 3-phasig

0.75-15.0

=> Mehr Informationen zu MOVITRAC® LTP-B in hoher Schutzart: Seite 267
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6.1 Schaltschrankinstallation

Standard-Umrichter MOVITRAC® B

sy

i i . L
o=,

MOVITRAC® B

® v

PROFlsafe

Eigenschaften — kompakter Frequenzumrichter zur platzsparenden Installation flir Anwendungen im Leistungs-
bereich 0.25 — 75 kW
— einfachste Bedienung spart Zeit bei der Inbetriebnahme
— vielseitiges Gerétekonzept
— umfangreiche Kommunikations-/Erweiterungsmaglichkeiten
Netzanschluss Leistungsbereich kW
230 V / 1-phasig 0.25-2.2
230V / 3-phasig 0.25-30
400/ 500 V / 3-phasig 0.25-75

Standardausfiihrung

StandardmaBig mit integrierter Positionier- und Ablaufsteuerung IPOS® ",
Die serienmaBige Grundausstattung der Gerdte kann durch diverse Optionen erweitert werden.

Technologieausfiihrung mit
Applikationsmodulen

Zusétzlich zu den Merkmalen der Standardausfiinrung bieten die Geréte in Technologieausfiihrung
den Zugriff auf das Applikationsmodul ,Einfachpositionierung*.

Vorteile des Applikationsmoduls ,Einfachpositionierung*:

— hohe Funktionalitdt und anwenderfreundliche Bedienoberflache

— nur die fiir die Applikation erforderlichen Parameter miissen eingegeben werden
— geflihrte Parametrierung anstelle von aufwendiger Programmierung

— die komplette Bewegungssteuerung erfolgt direkt im MOVITRAC® B

Energieeffizienz

Zur Verbesserung der Energiebilanz bei Nutzung des MOVITRAC® B bestehen verschiedene
Maoglichkeiten:

Prozessanpassung

Energiesparfunktion

— Zwischenkreiskopplung ab BaugroBe 2

Netzriickspeisung ab BaugréBe 2 in Kombination mit MOVIDRIVE® MDR

&

Informationen zum Betrieb von Ex-Motoren mit Frequenzumrichtern bzw. Antriebsumrichtern siehe
Seite 163.

" mit reduziertem Befehlssatz



Optionen fur MOVITRAC® B

Bediengerit
- FBG11B
— DBG60B

Standardbediengerate zur Parametrierung, Datenhaltung, Inbetriebnahme und Diagnose:
— steckbares Einfachbediengerat
— Klartextbediengeréat

Parametermodul UBP11A

Einfachste Datensicherung mit Mdglichkeit zur Serieninbetriebnahme

Kommunikationsmodule

- FSC11B / FSC12B — SBus / RS485 / CanOpen

- FSE24B — EtherCAT®

Feldbusanbindungen

- DFE32B — PROFINET 10

- DFE33B — Modbus TCP / EtherNet/IP™

— DFE24B — EtherCAT®

- DFP21B — PROFIBUS DPVA1

- DFD11B — DeviceNet™

Erweiterung Ein- und Ausgédnge

- FIO11B — Analogmodul mit Sollwerteingang, Analogausgang und RS485-Schnittstelle
- Fl021B — Digitalmodul mit 7 Bindreingdngen und SBus-Anschluss 06
Sollwertsteller MBG11A Drehzahl-Fernverstellung im Bereich von —100 % bis +100 %
Schnittstellenumsetzer

- UWS11A / UWS21B — Schnittstellenumsetzer zu Anbindung an PC (iber RS232-Schnittstelle

- USB11A — Schnittstellenumsetzer zu Anbindung an PC tber USB-Schnittstelle

- USM21A — Schnittstellenumsetzer zu Anbindung an PC lber USB-Schnittstelle
Sichere Kommunikation

- DFS11B — PROFIsafe tiber PROFIBUS

— DFS21B — PROFIsafe iber PROFINET

safetynnl\/E Integrierte Funktionale Sicherheit:

Funktionale Sicherheit

Sicherheitsfunktion STO (Safe Torque Off) bis PL d gem&B EN ISO 13849-1

In folgenden Varianten des MOVITRAC® B ist die Sicherheitsfunktion STO verfiigbar:
— 3xAC 230 V:

- 0.55 kW bis 2.2 kW: in Ausfiihrung SO

- 3.7 kW bis 75 kW: standardmaBig integriert

3x AC 400 V:

- 0.55 kW bis 4 kW: in Ausfiihrung SO

- 5.5 kW bis 75 kW: standardmaBig integriert

1x AC 230 V: STO nicht verfiigbar

Weitere Sicherheitsoptionen
- UCS..B

— Sicheres Bremsmodul BST

Sicheres Abschalten: STO

Sicheres Stillsetzen: SS1/ SS2

— Sicheres Halten: SOS

Sicheres Bewegen: SLA / SLS / SDI
Sicheres Positionieren: SLP / SLI
Sicheres Melden: SCA / SSM

— Sichere Bremsenansteuerung: SBC
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6.1 Schaltschrankinstallation

Applikations-Umrichter MOVIDRIVE® B

MOVIDRIVE® B

® v

PROFIsafe

Eigenschaften — leistungsféahiger Antriebsumrichter fiir dynamische Anwendungen mit Synchron- und Asynchron-
motoren im Leistungsbereich 0.55 — 315 kW
— groBe Anwendungsvielfalt durch umfangreiche Erweiterungsmaéglichkeiten mit Technologie-
und Kommunikationsoptionen
Netzanschluss Leistungsbereich kW
200 / 240 V / 3-phasig 1.5-37
400 / 500 V / 3-phasig 0.55-315

Standardausfiihrung

Die Gerate sind serienmaBig mit der integrierten Positionier- und Ablaufsteuerung IPOSP*s® ausge-
stattet und kénnen iiber Optionskarten flexibel erweitert werden. Die Standardausflihrung erkennen
Sie an den Ziffern ,00” am Ende der Typbezeichnung.

Technologieausfiihrung mit
Applikationsmodulen

Zuséatzlich zu den Merkmalen der Standardausflihrung beinhalten diese Geréate die Technologie-
funktionen ,Elektronische Kurvenscheibe” und ,Interner Synchronlauf”. Die Technologieausflihrung
erkennen Sie an den Ziffern ,0T” am Ende der Typbezeichnung.

Die Geréte in Technologieausfilhrung bieten zudem auch den Zugriff auf die Applikationsmodule.
Standardisierte Steuerungsprogramme zur Losung technisch hochwertiger Antriebsaufgaben:

z. B. synchronisierte Anwendungen, Positionieren, Fliegende Sdge und Wickeln.

Vorteile der Applikationsmodule

hohe Funktionalitdt und anwenderfreundliche Bedienoberflache

nur die fir die Applikation erforderlichen Parameter miissen eingegeben werden

— gefiihrte Parametrierung an Stelle von aufwendiger Programmierung

keine langwierige Einarbeitung, dadurch schnelle Projektierung und Inbetriebnahme
die komplette Bewegungssteuerung erfolgt direkt im MOVIDRIVE® B

dezentrale Konzepte kdnnen einfacher realisiert werden

safetypRrIVE
Funktionale Sicherheit

Integrierte Funktionale Sicherheit:
Sicherheitsfunktion STO (Safe Torque Off) bis PL d gemaB EN ISO 13849-1

&

Informationen zum Betrieb von Ex-Motoren mit unserer Umrichtertechnik siehe Seite 163.




Optionen fuir MOVIDRIVE® B

Typenbezeichnung

Bediengerit
DBG60B

Bediengerat zur Parametrierung, Datenhaltung, Inbetriebnahme sowie Diagnose

Geberschnittstelle

— Anschluss flir Motorgeber: TTL-, RS422-, Sin/Cos- und HIPERFACE®-Geber

DEH11B — Anschluss flir Streckengeber: TTL-, RS422-, Sin/Cos- und HIPERFACE®-Geber
DER11B — Anschluss fiir Motorgeber: Resolver
— Anschluss fiir Streckengeber: TTL-, RS422-, Sin/Cos- und HIPERFACE®-Geber
DEH21B — Anschluss flir Motorgeber TTL-, RS422-, Sin/Cos- und HIPERFACE®-Geber
— Anschluss fiir Streckengeber: SSI-Absolutwertgeber
DEU21B — Anschluss flir Motorgeber:
TTL-, HTL-, RS422-, Sin/Cos-, HIPERFACE®-, SSI-, CAN-, EnDat 2.1-Geber
— Anschluss fiir Streckengeber:
TTL-, HTL-, RS422-, Sin/Cos-, HIPERFACE®-, SSI-, CAN-, EnDat 2.1-Geber
DIP11A — Anschluss Motorgeber: TTL-, RS422-, Sin/Cos- und HIPERFACE®-Geber
— Anschluss fiir Streckengeber: SSI-Absolutwertgeber
DIP11B — Anschluss flir Streckengeber: SSI-Absolutwertgeber

Erweiterung der bindren Ein- und Ausgénge: 8x Eingange, 8x Ausgange

Feldbusanbindungen
— DFE32B / DFE33B
DFE24B

DFP21B

DFC11B / DFD11B
DFI11B / DFI21B
DFS11B / DFS21B

PROFINET 10 / Modbus TCP + EtherNet/IP™
EtherCAT®

— PROFIBUS DPV1

CANopen / DeviceNet™

INTERBUS / INTERBUS-LWL

PROFIsafe tiber PROFIBUS / PROFIsafe iiber PROFINET

MOVISAFE® Sicherheitswachter

DCS31B
DCS21B + DFS12B
DCS21B + DFS22B
DCS32B
DCS22B + DFS12B
DCS22B + DFS22B

Sichere Bewegungs-/Positionieriiberwachung, sichere Ein- und Ausgénge bis PL e gemaB

EN ISO 13849-1 und

— flir ,Sichere Bewegungs-/Positionsiiberwachung*

— fir ,Sichere Bewegungs-/Positionstiberwachung und Kommunikation“ (PROFIsafe/PROFIBUS)
— fir ,Sichere Bewegungs-/Positionstiberwachung und Kommunikation“ (PROFIsafe/PROFINET)
— flir ,Sichere Bewegungsiberwachung*

— flr ,Sichere Bewegungsiberwachung und Kommunikation* (PROFIsafe/PROFIBUS)

— flir ,Sichere Bewegungsiberwachung und Kommunikation* (PROFIsafe/PROFINET)

Sicheres Bremsmodul BST

Sichere Bremsenansteuerung (SBC) bis PL d geméaB EN ISO 13849-1

Erweiterung Ein- und Ausgénge
- DIO11B

8x Bindrein- und 8x Bindrausgange; 1x Analogdifferenzierung; 2x Analogausgange

Sonstige

DRS11B
USB11A
Uws21B
USM21A

— Synchronlaufkarte

Schnittstellenumsetzer zur Anbindung an PC tiber USB-Schnittstelle
Schnittstellenumsetzer zur Anbindung an PC tiber RS232-Schnittstelle
— Schnittstellenumsetzer zur Anbindung an PC iber USB-Schnittstelle
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Optionen fur MOVITRAC® B und MOVIDRIVE® B

Controller MOVI-PLC® standard
- DHE21B
- DHF21B
- DHR21B

— MOVI-PLC® standard, ETHERNET-Schnittstelle
— MOVI-PLC® standard, ETHERNET- / PROFIBUS- / DeviceNet™-Schnittstelle
— MOVI-PLC® standard, ETHERNET- / PROFINET- / Modbus TCP- / EtherNet/IP™-Schnittstelle

Controller MOVI-PLC® advanced
DHE41B
DHF41B
DHR41B

externe Steuerung: UHX71B

— MOVI-PLC® advanced, ETHERNET-Schnittstelle
— MOVI-PLC® advanced, ETHERNET- / PROFIBUS- / DeviceNet™-Schnittstelle
— MOVI-PLC® advanced, ETHERNET- / PROFINET-/ Modbus TCP / EtherNet/IP™-Schnittstelle

— MOVI-PLC® power: IEC-61131-3-programmierbare Motion-Control-Steuerung oder
— CCU power: parametrierbarer Applikationscontroller

Engineering-Software MOVITOOLS®
MotionStudio

MOVITOOLS® MotionStudio ist ein Programmpaket, mit dem Sie komfortabel die Frequenzumrich-
ter MOVITRAC® B und die Applikations-Umrichter MOVIDRIVE® B in Betrieb nehmen, parametrieren
und diagnostizieren konnen.

Netzriickspeisung
MOVIDRIVE® MDR60A 15 kW — 160 kW
MOVIDRIVE® MDR61B 160 kW — 315 kW

Mit der Netzriickspeisung kdnnen mehrere Geréte tber einen zentralen Netzanschluss mit Leistung
versorgt werden. Im generatorischen Betrieb wird die Leistung ins versorgende Netz zurlickge-
speist. Durch den Einsatz von MDR60A/MDR61B wird Energie und Installationsaufwand gespart.

Bremswiderstinde Typ BW

Mit den Bremswiderstanden der Typenreihe BW stehen die passenden Optionen flir den generato-
rischen Betrieb der Frequenzumrichter MOVITRAC® B und der Antriebsumrichter MOVIDRIVE® B zur
Verfiigung. Mit einem integrierten Temperatursensor kann der Widerstand ohne externe Uberwa-
chung geschiitzt werden.

Netzdrossel Typ ND

Die Netzdrosseln der Typenreihe ND erhdhen den Uberspannungsschutz der Umrichter. Ein wichti-
ges Merkmal in rauen Industrienetzen, besonders wenn der Umrichter in der Nahe des Netzversor-
gungs-Transformators installiert ist.

Netzfilter Typ NF

Fir die EMV-gerechte Installation gemaB EN 61800-3 stehen die Netzfilter der Typenreihe NF zur
Verfligung, sie unterdriicken die Storaussendung auf der Netzseite von Umrichtern. Mit diesen
Netzfiltern wird netzseitig die Grenzwertklasse C1 eingehalten.

Ausgangsdrosseln Typ HD

Die Ausgangsdrosseln der Typenreihe HD unterdriicken die Storabstrahlung des ungeschirmten
Motorkabels. Bei EMV-gerechter Installation wird somit motorseitig die Grenzwertklasse C1 gemaB
EN 61800-3 eingehalten. In Bezug auf EMV-gerechte Installation stellt die Ausgangsdrossel somit
die Alternative zur geschirmten Motorleitung dar.

Ausgangsfilter Typ HF

Die Ausgangsfilter der Typenreihe HF sind Sinusfilter zur Glattung der Ausgangsspannung von
Umrichtern. Ausgangsfilter werden eingesetzt bei Gruppenantrieben, um die Umladestréme in den
Motorkabeln zu unterdriicken und bei langen Motorleitungen Spannungsspitzen zu vermeiden.




Servo-Mehrachsverstarker MOVIAXIS®

Eigenschaften

Servo-Mehrachsverstarker flr hochdynamische Anwendungen bis 250 A Motorstrom
Einspeisemodule und Riickspeisemodule bis 187 kW

— Zwischenkreisnetzteil fiir DC 24 V

Kondensator- und Puffermodule

Anschluss aller gangigen Motor- und Streckengeber

— Feldbusschnittstellen, Feldbusgateways und taktsynchrone Schnittstellen

skalierte Motion-Control-Steuerungen direkt im Achssystem, Drehzahlregelung, Positionierung,
Motion Control und Kinematik

umfangreiches Zubehdr: Kabel, Bremswiderstinde, Netzfilter, Netzdrosseln, Bremsansteuergerdte

Einspeisemodule Typ Versorgungsmodul

Netzanschluss V

3x AC 380 - 500

Nennleistung kW

10, 25, 50, 75 kW bei 250 % fiir 1 s

Ein-/Riickspeisemodule blockférmig

Netzanschluss V

3x AC 380 - 500

Nennleistung kW

50, 75 bei 250 % fiir 1 s

Ein-/Riickspeisemodule sinusformig

Netzanschluss V

3x AC 380 — 480

Nennleistung kW

50, 75 bei 200 % fiir 1 s




m Umrichtertechnik

6.1 Schaltschrankinstallation

Servo-Mehrachsverstarker MOVIAXIS®

Zwischenkreisnetzteil

Versorgung Direkt aus dem DC-Zwischenkreis

Nennleistung 3x 10 A, begrenzt auf 600 W Gesamtleistung

Achsmodule

Ausgangsstrom in A bei 8 kHz 2,4,8,12,16, 24, 32, 48, 64, 100 bei 250 % fir 1 s
Kommunikationsschnittstellen PROFIBUS, EtherCAT®

Geberschnittstellen Motorgeber Hiperface®, Resolver, TTL, sin/cos, Endat 2.1
Geberschnittstellen Streckengeber Hiperface®, TTL, HTL, sin/cos, Endat 2.1, SSI
SafetyDRI\/E — MXA81: STO (Safe Torque Off), bis PL d gem&B EN ISO 13849-1

Funktionale Sicherheit

MXA82: STO (Safe Torque Off), bis PL e gemaB EN ISO 13849-1

optional Sicherheitsmodul MOVISAFE® UCS..B: Antriebssicherheitsfunktionen (SLS, SDI, SLP, ...)
gemaB EN 61800-5-2

— optional sicheres Bremsmodul BST: Sicherheitsfunktion SBC (Safe Brake Control) bis PL d
gemé&B EN ISO 13849-1

Mastermodul
Kommunikationsgateway DeviceNet™, PROFIBUS, PROFINET, EtherNet/IP™ Modbus TCP
Datenhaltung Uber Speicherkarte, automatischer Datensatzdownload bei Tausch des Achsmoduls

Integrierter Motion Controller programmierbar in IEC 61131, parametrierbare Funktionalititen




Zubehor und Optionen fur MOVIAXIS®

Geber- und Streckengeberkarte
XGH11A

— Multigeberkarte fiir Motor- und Streckengeber Hiperface®, Endat 2.1, Sin/Cos
— Inkrementalgeber-Simulation

— =+ 10-V-Analogeingang

— DC-24-V-Versorgung

Geber- und Streckengeberkarte
XGS11A

— wie XGH11A, zusatzlich fiir SSI-Geber

Ein-/Ausgabekarte
XIA11A

— 4DI,4D0
— 2Al, 2 A0, 12 Bit Auflésung
— DC-24-V-Versorgung

Ein-/Ausgabekarte
XI011A

— 8DI,8D0
— DC-24-V-Versorgung

Kommunikationsschnittstelle
XFP11A

PROFIBUS-10-Feldbusschnittstelle bis 12 MBaud

Kommunikationsschnittstelle
XFE24A

Feldbusschnittstelle zum Anschluss an EtherCAT®-Netzwerke

Kommunikationsschnittstelle
XSE24A

Systembus-Optionskarte zur Erweiterung auf EtherCAT®-kompatiblen Systembus SBus™!S 06

Controller MOVI-PLC®
— DHE41B
— DHF41B
— DHR41B
- UHX71B

— MOVI-PLC® advanced, ETHERNET-Schnittstelle
— MOVI-PLC® advanced, ETHERNET- / PROFIBUS- / DeviceNet™-Schnittstelle
— MOVI-PLC® advanced, ETHERNET- / PROFINET-/ Modbus TCP- / EtherNet/IP™-Schnittstelle

Kompaktsteuerung:
— MOVI-PLC® power: IEC-61131-3-programmierbare Motion-Control-Steuerung oder
— CCU power: parametrierbarer Applikationscontroller

Engineering-Software

MOVITOOLS® MotionStudio ist ein Programmpaket, mit dem Sie komfortabel das Mehrachssystem

MOVITOOLS® MotionStudio MOVIAXIS® in Betrieb nehmen, parametrieren und diagnostizieren konnen.
Bremswiderstinde Mit den Bremswiderstanden der Typenreihe BW stehen die passenden Optionen fiir den generatori-
Typ BW schen Betrieb des Mehrachssystems MOVIAXIS® zur Verfiigung. Mit einem integrierten Temperatur-

sensor kann der Widerstand ohne externe Uberwachung geschiitzt werden.

Netzdrossel Typ ND

Die Netzdrosseln der Typenreihe ND erhdhen den Uberspannungsschutz des Mehrachssystems
MOVIAXIS®. Ein wichtiges Merkmal in rauen Industrienetzen, besonders wenn der Umrichter in der
Nahe des Netzversorgungs-Transformators installiert ist.

Netzfilter Typ NF

Fiir die EMV-gerechte Installation gemaB EN 61800-3 stehen die Netzfilter der Typenreihe NF zur
Verfligung, sie unterdriicken die Storaussendung auf der Netzseite von Umrichtern. Mit diesen
Netzfiltern wird netzseitig die Grenzwertklasse C1 eingehalten.
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Netzrickspeisungen MOVIDRIVE® MDR 15 kW - 160 kW

MOVIDRIVE® MDR

Einsatz mit Produktreihen

— MOVIDRIVE® B: 0.55 — 315 kW
— MOVITRAC® B: 5.5 — 75 kW

Eigenschaften

Energiebilanz

Bremsenergie aus dem Lastzyklus wird nicht mehr iber Bremswiderstande in Verlustwérme
umgewandelt, sondern in das Versorgungsnetz zurlickgespeist.

Besonders interessant sind riickspeisefahige Systeme fiir Applikationen mit hohem Energie-
potenzial in Senk- und Bremsbewegungen der Lastzyklen wie z. B. Portalkréne, Regalbedien-
gerdte oder Hub-/Senkanwendungen.

Netzriickspeisung:
Funktionen als zentrale Ein-/Riickspeisung

— Einsatz als zentrale Ein-/Riickspeisung zur Versorgung der angeschlossenen Umrichter mit
Energie

— Kopplung von mehreren Umrichtern im Zwischenkreisverbund

— Energieaustausch zwischen den Antriebsachsen und der Riickspeisung, welche iberschiissige
Bremsenergie ins Versorgungsnetz zurtickspeist

Netzriickspeisung:
Funktion als Bremsmodul
(nur MDR60A0150)

— Einsatz der Netzriickspeisung als Bremsmodul, d. h. keine Versorgung des angeschlossenen
Umrichters mit Energie, nur Riickspeisung von Bremsenergie in das Versorgungsnetz

— Versorgung des Zwischenkreises tber den integrierten Eingangsgleichrichter der Umrichter

— Riickfiihrung von Bremsenergie aus der Applikation in das Versorgungsnetz

— Auslegung der Netzriickspeisung auf Basis der Bremsenergie aus der Applikation, Auslegung der
Umrichter basierend auf der motorischen Last = kostenoptimiertes Gesamtsystem

— Beispiel einer Produktkombination:
Applikations-Umrichter MOVIDRIVE® B 30 kW mit
Netzriickspeisung MOVIDRIVE® MDR 15 kW

Vorteile

— Senkung des Gesamtenergieverbrauchs

— Senkung der CO,-Emissionen

— Senkung der Energiekosten

— Einsparungen in der Installation

— Keine Investition in Bremswidersténde

— Keine Montage und Installation von Bremswiderstanden auBerhalb des Schaltschrankes
— Keine Erwérmung der Umgebung oder des Schaltschrankes durch Bremswidersténde
— Einsparungen in der Schaltschrankklimatisierung

— Einsparung von Schaltschrankplatz




Technische Daten

MOVIDRIVE® Anschlussspannung Leistungsbereich Netzstrom |, Uberlastfihigkeit
Typ MDR.. kW A
MDR60A0150-503-00 3xAC 380V —500V 15 - 15 — 150 % fiir 60 s
BaugroBe 2 als zentrale Ein-/ als zentrale Ein-/
Riickspeisung Riickspeisung
- 22 — 37 kW fiir 50 s
als Bremsmodul als Bremsmodul
Spitzenbremsleistung
MDR60A0370-503-00 37 66 150 % fir 60 s
BaugroBe 3
MDR60A0750-503-00 75 117 150 % fir 60 s
BaugroBe 4
MDR60A1320-503-00 132 - 160 260 (bei 160 kW) 150 % fir 60 s

BaugroBe 6

max. Dauerleistung 125 %
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Netzrickspeisungen fur MOVIDRIVE® B und MOVITRAC® B

Netzriickspeisung: Funktion als Bremsmodul

— Riickfiihrung der Bremsenergie aus der — Auslegung der Antriebsumrichter auf Basis
Applikation in das Versorgungsnetz der motorischen Last
— Auslegung der Netzriickspeisung auf Basis — Versorgung des Zwischenkreises iber den
der Bremsenergie integrierten Eingangsgleichrichter der
Antriebsachse

3x AC 380 — 500V

|
il
I

Bt
-

Option Netzfilter NF...

= Netzdrossel ND... Sy Netzdrossel ND...
Netzriickspeisung MOVIDRIVE®
MOVIDRIVE® MDR60A0150-503-00 MDX60B/61B ... -5_3
Zwischenkreis

— Senkung des Gesamtenergieverbrauchs — Keine Erwdrmung der Umgebung oder des
— Senkung der CO,-Emissionen Schaltschrankes durch Bremswiderstédnde
— Senkung der Energiekosten — Einsparungen in der Schaltschrankklimati-
— Einsparungen in der Installation sierung

— Keine Investition in Bremswiderstande — Einsparung von Schaltschrankplatz

Keine Montage u. Installation von Bremswi-
derstanden auBerhalb des Schaltschrankes



Netzrickspeisung MOVIDRIVE® MDR

Netzriickspeisung: Funktion als zentrale Ein- und Riickspeisung

— Rickfihrung der Bremsenergie aus der — Installationseinsparung durch Kopplung

Applikation in das Versorgungsnetz mehrerer Antriebsachsen an eine zentrale
— Auslegung der Netzriickspeisung auf Basis Netzriickspeisung

der motorischen Last — Zentraler Energieaustausch der Antriebs-
— Versorgung des Zwischenkreises Uber die achsen untereinander

Netzriickspeisung

3x AC 380 — 500V

Option Netzfilter NF...
-
'-'-., Netzdrossel ND...

Netzriickspeisung MOVIDRIVE®

MOVIDRIVE® MDR60A0150-503-00 I MDX60B/61B ...-5_3 ~ MDXG0B/61B ... -5_3

.4

Zwischenkreis

— Senkung des Gesamtenergieverbrauchs — Keine Erwdrmung der Umgebung oder des
— Senkung der CO,-Emissionen Schaltschrankes durch Bremswiderstédnde
— Senkung der Energiekosten — Einsparungen in der Schaltschrankklimati-
— Einsparungen in der Installation sierung

— Keine Investition in Bremswiderstande — Einsparung von Schaltschrankplatz

Keine Montage u. Installation von Bremswi-
derstanden auBerhalb des Schaltschrankes

MCO78B ... -5_3

06
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Netzrickspeisungen MOVIDRIVE® MDR und Motorwechselrichter 160 kW - 315 kW

Netzriickspeisung MOVIDRIVE® MDR61B

Eigenschaften — energieeffizientes und optimiertes Gesamtkonzept:
Erweiterung der Produktreihe MOVIDRIVE® B um Netzriickspeisungen und dazu angepasste
Motorwechselrichter im Bereich von 160 bis 315 kW

— besonders interessant fiir Applikationen mit potenzieller Energie, wie z. B. bei Hubwerken,
Krénen und Portalen, aber auch bei Fahrwerken mit hoher kinetischer Energie im Bremszyklus

Funktionen — Einsatz als zentrale Ein-/Rlickspeisung zur Versorgung der angeschlossenen Standardumrichter bzw. Motorwechsel-
richter mit Energie

— wird die Applikation generatorisch, d. h. Energie durch eine riicktreibende Last erzeugt, kann diese Energie in das
Versorgungsnetz zurtickgespeist werden

— Bremsenergie wird somit nicht mehr iiber Bremswidersténde in Verlustwédrme umgewandelt, sondern in das Versor-
gungsnetz zum weiteren Verbrauch zurtickgespeist

Vorteile — deutliche Senkung des Gesamtenergieverbrauchs, der CO,-Emissionen, der Energiekosten
— Verzicht auf Bremswiderstande
- keine Investitionskosten fiir Bremswiderstande
- kein Installations- und Montageaufwand fiir externe Bremswidersténde
- keine Erwdrmung der Umgebung durch Bremswiderstande
— sinusformiger Netzstrom = geregelte Riickspeisung
— standardmaBig mit lackierten Leiterplatten fiir anspuchsvolle Umgebungsbedingungen
— einfachste Installation und einfachste Beschaltung: integrierter TaktfrequenZfilter, integrierte Stellerdrossel, integrierte
und automatisierte Vorladung des Zwischenkreises, integriertes Netzschiitz
— modularer Aufbau des Leistungsteils, d. h. kein Tausch des Komplettgerétes im Servicefall
— EMV-Grenzwertklasse C3 (EN 61800-3) mit dem Standardgerat
- netzseitig: ohne weitere MaBnahmen == keine externen Netzfilter notwendig
- motorseitig: mit geschirmten Motorleitungen oder Ausgangsdrossel

Typenbezeichnung MDR61B1600-503-00/L MDR61B2500-503-00/L

Anschlussspannung 3xAC 380V —500V

Nennleistung kW 160 250

Netz- bzw. Motor- 250 400
nennstrom |, A

Maximale Dauerleistung | 125 % |,

Uberlastfahigkeit 150 % |, fiir 60's
Externes Zubehor — Montagesockel
fiir die Schaltschrank- | — Luftkanal

installation — Anschluss-Set
Berlihrungsschutz (IP20-Set)
Zwischenkreiskopplung




Motorwechselrichter MOVIDRIVE® MDX62B

Eigenschaften

— energieeffizientes und optimiertes Gesamtkonzept:
Erweiterung der Produktreihe MOVIDRIVE® B um Netzriickspeisungen und dazu angepasste
Motorwechselrichter im Bereich von 160 bis 315 kW

— besonders interessant fiir Applikationen mit potenzieller Energie, wie z. B. bei Hubwerken,
Krénen und Portalen, aber auch bei Fahrwerken mit hoher kinetischer Energie im Bremszyklus

Funktionen

— Standardumrichter MOVIDRIVE® B ohne Eingangsstufe zum Anschluss an die Netzriickspeisung MOVIDRIVE® MDR61B

Vorteile

— kostenoptimierter Standardumrichter MOVIDRIVE® B ohne Eingangsbaugruppen

— einfachste Installation

— Zwischenkreisverbindung tber Stromschiene
— Nutzung aller MOVIDRIVE® B-Optionskarten

Typenbezeichnung

MDX62B1600-503-4-0T/L

MDX62B2000-503-4-0T/L

MDX62B2500-503-2-0T/L

Anschlussspannung

Anschluss an Netzriickspeisung MDR61B

Nennleistung kW 160 200 250
Netz- bzw. Motor- 300 380 470
nennstrom |, A

Maximale 125 % 1,

Dauerleistung

Uberlastfahigkeit

150 %I, fiir 60 s

Interne Optionen

Nutzung aller MOVIDRIVE® B-Optionskarten zur Anbindung an Feldbussysteme und Auswertung von Motor- bzw.
Streckengeber (siehe Optionen MOVIDRIVE® B)

Externes Zubehor fiir
die Schaltschrank-
installation

Montagesockel
— Luftkanal
Anschluss-Set

Zwischenkreisadapter
— Zwischenkreiskopplung

Berlihrungsschutz (IP20-Set)
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effiDRIVE’- Energieeffizienz im Schaltschrank
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MOVITRAC® LTE-B*
— kompakter Funktionsumfang flir
einfache Anwendungen

MOVITRAC® LTP-B
— angepasster Funktionsumfang
flr einfache Anwendungen

MOVITRAC® B

— kompakte Bauform mit
Komplettausstattung

— wirtschaftliche Wahl fiir
Standardaufgaben

MOVIDRIVE® B

— hohe Grundfunktionalitat mit
breitem Optionsspektrum

— wirtschaftliche Wahl fiir applika-
tiv anspruchsvolle Anlagen




Prozessanpassung

— Anndhernd jeder Prozess l&sst sich durch stufenlose Regelung von Drehzahl und Drehmoment an den tatséchlichen Bedarf anpassen und somit
energieeffizient gestalten. Je nach Anwendung lassen sich hierbei Energieeinsparungen von bis zu 70 % erzielen.

— Weitere Einsparpotenziale kdnnen bei Antriebsaufgaben mit periodischer Beschleunigung und Verzdgerung durch eine energieeffiziente Gestaltung der
Bewegungsablaufe erschlossen werden. Maximale Beschleunigung, Geschwindigkeit und Bremsverzogerung sind dadurch nicht immer notwendig.

Energiesparfunktion

— Die Energiesparfunktion von MOVITRAC® LTE-B+*und LTP-B, MOVITRAC® B sowie MOVIDRVE® B findet immer dann sinnvollen Einsatz, wenn die
Anwendung im Teillastbereich betrieben werden muss und bei einem auftretenden Lastwechsel die Dynamik nicht im Vordergrund steht.

— Durch die dynamische Anpassung des Magnetisierungsstroms, kann der Motor in jedem Betriebspunkt mit seinem optimalen Wirkungsgrad
betrieben werden und filhrt je nach Anwendung zu einer Reduktion des Energiebedarfs um bis zu 30 %.

— Die Energiesparfunktion gewéahrleistet den optimalen Wirkungsgrad des Antriebes, insbesondere in Verbindung mit dem Einsatz eines
Energiesparmotors.

Zwischenkreiskopplung

— Durch die Zwischenkreiskopplung mehrerer Umrichter kann generatorische Energie eines Antriebes genutzt werden, um sie einem anderen Antrieb
als motorische Energie direkt zur Verfiigung zu stellen.
— Diese MaBnahme kann bei Aufteilung der Antriebssequenzen und geeigneter Wahl der Verfahrprofile die Energieaufnahme aus dem Netz reduzieren. 06
— MOVI-PLC®: Bei Regalbediengeréten sorgt die dezentrale Steuerung fir eine intelligente Ansteuerung der Verfahrprofile und somit fiir die optimale
Energiekopplung.

Netzriickspeisung

— Durch den Einsatz einer Netzriickspeisung wird die generatorische Energie eines Antriebs in das Netz zurlickgespeist.

— Die anfallende Bremsenergie wird somit nicht iber Bremswiderstande in Verlustwarme umgewandelt, sondern energiesparend in das Netz
zuriickgespeist.

— Besonders geeignet fir Hubwerke und Regalbediengeréte.

Thermisch gesteuerte Liifter

— Die Lufter werden nur dann eingeschaltet, wenn auch tatséchlich Abwérme erzeugt wird. Dadurch kann nicht nur der Energieverbrauch gesenkt,
sondern auch die Lebensdauer des Lufters erhoht werden.
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effiDRIVE® - Energieeffizienz in Servo-Anwendungen

Eigenschaften Der zentrale Punkt flir den energieeffizienten Betrieb von Servo-Antriebstechnik ist die detaillierte
Planung mit Erflillung der Prozess- und Effizienzanforderungen. Im Rahmen des Energiesparkon-
zeptes effiDRIVE® fiir Servo-Anwendungen berat SEW-EURODRIVE umfassend bei der Planung von
Neuanlagen, als auch bei der Modernisierung bestehender Anlagen. Mit breiter Antriebs- und Bran-
chenkompetenz wird bereits bei der Technologieentscheidung und Produktauswahl auf eine hohe
Energieeffizienz geachtet, um den Energieverbrauch zu optimieren. Es genugt dabei jedoch nicht,
einzelne energieeffiziente Komponenten zu kombinieren. Vielmehr kann nur durch eine ganzheitli-
che Betrachtung der Applikation die Energieeffizienz maximiert werden.




Energiesparkomponenten

Sinusformige Netzriickspeisemodule
MXR80A

in generatorischen Betriebszustanden wird die Bremsenergie ins Versorgungsnetz zuriick-

gespeist

Energieversorgung und Riickspeisung erfolgen sinusférmig mit cos ¢ = 1

nahezu vollstdndige Vermeidung von Netzoberwellen

keine Storung empfindlicher elektronischer Gerate in unmittelbarer Umgebung 06
Ermittlung der Energiefliisse, detaillierte Diagnoseinformationen

geregelte Zwischenkreisspannung unabhéngig von der Netzsspannung

Blockformige Netzriickspeisemodule
MXR81A

in generatorischen Betriebszustanden wird die Bremsenergie ins Versorgungsnetz zuriick-
gespeist

kostenguinstige Alternative zu sinusformigen Netzriickspeisungen wenn stabile Netzverhéltnisse
herrschen

automatische Deaktivierung des Riickspeisezweigs bei motorischen Zusténden
Notbremswiderstand anschlieBbar

Speichermodul
MXC80A

Zwischenkreisenergie wird mit bis zu 50 kW aufgenommen oder abgegeben

im Modul konnen bis zu 1000 Ws gespeichert werden

das Aufladen des Moduls erfolgt aktiv iber eine Ladeschaltung

bei bedarfsgerechter Projektierung kann die Bremsenergie vollstdndig fiir den ndchsten Fahrauf-
trag recycelt werden

auf Bremswidersténde kann verzichtet werden

besonders flr kurze Zyklen mit kleinen Antrieben geeignet

Kompakt-Versorgungsmodul
MXP81A

Kombination aus 10-kW-Versorgungsmodul und 250-Ws-Speichermodul
besonders kosten- und platzsparend bei kleinen Systemen
baugroBenoptimierter Bremswiderstand im Modul bereits integriert
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6.2 Wandmontage

Einfach-Umrichter MOVI4R-U®

MOVI4R-U® in IP54

Eigenschaften — optimale Losung zur Erflillung von Grundbediirfnissen in der Antriebstechnik:
einfache Drehzahlregelung von Asynchronmotoren
— intuitives Bedienkonzept fiir kurze Inbetriebnahmezeiten und einfache Handhabung
— hohe Schutzart IP54
— modularer Aufbau zum schnellen Gerétetausch
— schneller und einfacher Tausch des Leistungsteils im Servicefall
— garantierte Integration in Wertstoffkreislaufe
Netzanschluss Leistungsbereich kW
1-phasig / 220 — 240 V 0.25-0.55
3-phasig / 220 - 240 V 0.25 — 1.5 (NEU: Leistungserweiterung)
3-phasig / 380 — 500 V 0.25 — 4.0 (NEU: Leistungserweiterung)
Ausstattung — Frequenzumrichter mit U/f-Steuerung
— Bedieneinheit mit Bedienknopf als Kombination aus Drehknopf und Drucktaster
— Steuerung und Sollwertvorgabe:
- durch bindre Eingdnge und Festsollwerte
- Sollwertvorgabe durch Analogeingang
- Handbetrieb (iber die Bedieneinheit
— MOVI4R-U® basiert auf einem nachhaltigen Produktkonzept, das eine Riickfiihrung in Material-
und Rohstoffkreislaufe ermdglicht. Nahere Informationen hiertiber finden Sie im Internet auf
Www.Sew-eurodrive.de
Optionen NF003.. und NF008.. HD..
Netzfilter kombiniert mit einem Hauptschalter Ausgangsfilter zur
— erleichtert die EMV-gerechte Installation — Unterdriickung von Magnetisierungs-
— bei Wartungsarbeiten den Umrichter einfach gerduschen am Motor
individuell abschalten — zur Verbesserung der Leitungsverluste und
flir lange Motorzuleitungen




)
@)

Q Nachhaltiger Produktlebenszyklus bei MOVI4R-U®

zur optimalen Ressourcenschonung

€ 3gyHa

o

PHasE 3

Phase 1 — Wahl umweltfreundlicher Materialien
Entwicklung — geringe Material- und Rohstoffintensitat
— Minderung der Werkstoffvielfalt, einfache Separierbarkeit
Phase 2 — ressourceneffiziente Produktion und Logistikkonzepte
Herstellung — Nutzung erneuerbarer Energien
— geringe Transportintensitat durch lokale Fertigung
— Nutzung umweltfreundlicher Verarbeitungsprozesse
Phase 3 — hohe Energieeffizienz in der Betriebsphase
Nutzung — optimierte Produkt-Nutzungsdauer: langlebig, wartungsfreundlich, erweiterbar
— Maglichkeit eines technischen Upgrades (ohne Gesamtgerateerneuerung)
— effiDRIVE®-Energiesparberatung zur Unterstiitzung
Phase 4 — entsorgungsgerechtes Design
Riickfiihrung — Rickfiuhrung und Wiederverwendung der Bauteile in Material- und Rohstoffkreisldufe
— umweltvertragliche Entsorgung
Riicknahmeprozess Die Produkte von heute sind die Rohstoffe von morgen. Wir kiimmern uns um die sortenreine

INec ™

INSTITUTE FOR
INDUSTRIAL ECOLOGY

GEWINNER

mmnachhaltige
PRODUKTION==

AWARD

2014

Trennung und fachgerechte Riickfiihrung der Materialien des MOVI4R-U® in die Wertstoffkreislaufe —
sprechen Sie uns an!

Die Studie zur Okobilanz des Einfach-Umrichters wurde erfolgreich einer wissenschaftlichen Priifung durch das

Institut flr Industrial Ecology der Hochschule Pforzheim unterzogen.

Der MOVI4R-U® setzte erste erfolgreiche Zeichen und gewann auf der Hannover Messe 2014 die Auszeichnung
,Nachhaltige Produktion Award 2014 im Rahmen der ,Industrial Green-Tech-Conference".
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6.2 Wandmontage

Einfach-Umrichter MOVITRAC® LTE-B*

MOVITRAC® LTE-B* in IP66

Netzanschluss/Leistungsbereich
kw

115V / 1-phasig: 0.37 — 1.1

230V / 1-phasig: 0.37 — 4.0

— 230V / 3-phasig: 1.5 — 18.5 NEU: Leistungserweiterung
400V / 3-phasig: 0.75 — 37.0 NEU: Leistungserweiterung

=> Mehr Informationen zu MOVITRAC® LTE-B" in IP20: Seite 244

Standard-Umrichter MOVITRAC® LTP-B

MOVITRAC® LTP-B in IP55/IP66

Netzanschluss/Leistungshbereich
kw

230V / 1-phasig: 0.75 - 2.2
230V / 3-phasig: 0.75 - 75

400V / 3-phasig: 0.75 — 160
575V / 3-phasig: 0.75 - 110

Eigenschaften

flexibel, einfach und sicher

— Standardausfilhrung in Schutzart IP55 / NEMA 12k- und IP66 / NEMA 4X-Gehduse flr die
Wandmontage

— wahlweise auch in Schutzart IP20 / NEMA 1 zum Einsatz im Schaltschrank erhaltlich




Standard-Umrichter MOVITRAC® LTP-B

Ausstattung — NEU: Volltext-Display fiir Gerédte hoher Schutzart
— integrierte Bedieneinheit
— PI-Regler
— KTY, PT1000 Motorschutzfunktion
— Notbetrieb/Feuermodus
— Feldbusanbindung per SEW-Systembus, CANopen, Modbus RTU im Grundgerét,
oder per Optionskarte, SEW-Gateway, MOVI-PLC®
— vorkonfiguriert fiir passenden DR..-Motor
— Energiesparfunktion
— Zwischenkreisanschluss
— extraleise Taktung bis 16 kHz
— Uberlastfahigkeit bis zu 175 %
— U/f- und VFC-Drehzahl- und Drehmoment-Vektorregelung
— Betrieb von Synchronmotoren mit LSPM-Technologie (Line Start Permanent Magnet Motor)
— Safe Torque Off (STO)/,Sicher abgeschaltetes Moment* gemas EN ISO 13849-1 PL d
— Approbation nach UL508
Optionen
LT BG OLED A abgesetztes Volltext-Bedienteil in IP54 zum Einbau in Schaltschrankttir 06
LTBGC abgesetztes Bedienteil in IP54 zum Einbau in Schaltschranktiir
LT BP C Bluetooth®-Parametermodul (Parametrierung, Datensicherung)
USB11A Schnittstellenumsetzer zur PC-Anbindung Gber USB-Schnittstelle
LT OP.. Kabelsets fiir direkte Feldousanbindung per SEW-Systembus
DFx.. /UOH.. Gateways zur Anbindung an Feldbusse im Schaltschrank
LTFP/LTFD/LTFB/LTFE Optionskarten zur Direktanbindung einzelner Umrichter an Feldbusse
LT OB EN.. Optionskarten zur Anbindung von HTL- und TTL-Gebern
LT OB 3ROUT A Optionskarte Relaiserweiterung
LTOBIOA Optionskarte E/A-Erweiterung
BW.. Bremswidersténde
ND LT.. Netzdrosseln
NF LT.. Netzfilter
HD LT.. Ausgangsdrosseln
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6.3 Dezentrale Installation: Motorstarter

NEU: Einfach-Motorstarter MOVIFIT® compact

Eigenschaften Minimaler Aufwand — maximaler Nutzen

— FieldPower®-Kontaktblock* zur Energieverteilung mit moderner und zuverlassiger Schnell-
anschlusstechnik

— einfache Anschluss- und Verbindungstechnik

— konsequente Integration der Energieverteilung direkt in das Gehduse der Antriebseinheit

— durchgéngiger Einsatz von Standard-Steckverbindern flr Ansteuerung und Motoranschluss

— extrem kurze Montage- und Installationszeiten

— in Verbindung mit AS-Interface zusétzlich zur Antriebsfunktion 2 Sensoren am Geréat
anschlieBbar: fir direkte Kommunikation mit der Anlagensteuerung (alles inklusive)

Technische Daten

Funktion Reversier Duo Reversier Duo
Ansteuerung AS-Interface bindre Steuersignale
Motorleistung max. kW 2.2und 4 2X 2.2 2.2und 4 2x 2.2
Anschlussspannung V,. AC 3x 380 -10 % — 480 +10 %
Netzfrequenz Hz 50/ 60
Netzanschluss FieldPower®-Kontaktblock*
Leitungsschutz extern
Umgebungstemperatur -20 °C bis +40 °C
Schutzart IP55
Service-Schnittstelle zum Anschluss des Bediengerates oder der Schnittstelle fiir MOVITOOLS® MotionStudio
Anschlussansteuerung M12-Steckverbinder M12-Steckverbinder

1x male / 2x female 2x male / 1x female
Ein- und Ausgénge 2 digitale Eingdnge zum Anschluss von — 3 Steuereingénge

externen Sensoren — 1 digitaler Ausgang

— DC-24-V-Ausgang

Bremsenansteuerung — Versorgung Uber Motoranschluss
— Bremsenspannung = Netzspannung
— BG-Gleichrichter im Motoranschlusskasten

Option eingebauter Hauptschalter: bei Wartungsarbeiten den Umrichter einfach individuell abschalten

Abmessungen L x B x H mm 255 x 150 x 159

* Copyright Weidmiiller Interface GmbH & Co. KG



Motorstarter MOVI-SWITCH®

Eigenschaften — Getriebemotor mit im Motorklemmenkasten integrierten Schalt- und Schutzfunktionen
— 2-,4- und 6-polig
— Leistungsbereich 0.09 kW bis 3.0 kW

9 Mehr Informationen zu
— MOVI-SWITCH®: Seite 238
— Feldbusschnittstellen, Feldverteiler, Kabelsysteme: Seite 220
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6.3 Dezentrale Installation: Motorstarter

Motorstarter MOVIFIT®-SC

Eigenschaften

— elektronischer (kontaktloser) Motorstarter mit 1 oder 2 Drehrichtungen
— parametrierbare Sanftanlaufzeit

— integriertes Bremsenmanagement

— Sicherheitsgewinn durch Schalten von 3 Phasen

— integrierte Energieverteilung mit Leitungsschutz bis 6 mm?2

— optional Wartungsschalter

— CAN-/SBus-Schnittstelle flir externe Komponenten

— freie Programmierung nach IEC 61131

— integrierter Parameterspeicher

— umfangreiche Diagnose (iber LEDs

— erweiterte Parametrierung und Diagnose iiber MOVITOOLS® MotionStudio oder Feldbus
— robustes Aluminumgehduse

— Schutzart IP65 (optional IP69K)

— Zulassung: C€, @) und €&

— optional: Ausflihrung Hygienic™, u. a. Schutzart IP69K

Technische Daten

Leistungsbereich

— Dbei Anschluss von 2 Motoren (Duostarter) = eine Drehrichtung:
je 0.37 kW —1.5 kW

— bei Anschluss von 1 Motor (Reversierstarter) = zwei Drehrichtungen:
je 0.37 kW — 3.0 kW

Spannungsbereich

3x AC 380V — 500V /50 Hz bis 60 Hz

Digitale Ein-/Ausgédnge

— 6 DI + 2 DI/O mit Funktionslevel Classic

— 12 DI + 4 DI/O mit Funktionslevel Classic und Feldbus PROFINET

— 12 DI + 4 DI/O mit Funktionslevel Technology

Kommunikation

PROFIBUS, PROFINET, DeviceNet™, EtherNet/IP™ und Modbus/TCP,
PROFINET-Schnittstelle SCRJ/POF

Anschlussvarianten

Motorstarter besteht aus EBOX = Elektronikeinheit und ABOX = Anschlussbox:
— MOVIFIT® Standard-Anschlussbox: (iber Kabelverschraubungen
— MOVIFIT® Hybrid-Anschlusshox: mit variabler Steckerkonfiguration




MOVIFIT®-Funktionslevel
bezeichnet den funktionellen Umfang, der den MOVIFIT®-Geraten zugeordneten Software hinsichtlich

— Bedienung
— lokaler Anlagensteuerung
— Diagnose
Classic Technology
Einfache Funktionalitaten Freie Programmierung (MOVI-PLC®/MOVITOOLS® MotionStudio)
— ,Easy-Mode": Einfache Inbetriebnahme (iber DIP-Schalter mdglich — die Programmierung erfolgt nach IEC 61131 (z. B. in KOP, FUP, AWL,
— standardisierte Antriebsfunktionalitit ST, AS)
— Ansteuerung als Feldbusgateway — MOVITOOLS® MotionStudio mit PLC-Editor, Application Builder usw.
— erweiterte Konfigurations- und Diagnosemdglichkeiten (iber Gateway- — mehrstufiges Bibliothekenkonzept (Applikations- und Programmmodule
Configurator der Steuerungsfamilie MOVI-PLC®)
— dezentrale Verarbeitung der digitalen Ein- und Ausgange in der Software
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6.4 Dezentrale Installation: Umrichter

NEU: Einfach-Umrichter MOVIFIT® compact

Einfache Anwenderschnittstellen — kurze Installationszeiten
FieldPower®-Kontaktblock* zur Energieverteilung mit moderner und zuverlassiger Schnell-
anschlusstechnik

— einfache Anschluss- und Verbindungstechnik

konsequente Integration der Energieverteilung direkt in das Gehduse der Antriebseinheit

— durchgéngiger Einsatz von Standard-Steckverbindern flr Ansteuerung und Motoranschluss
extrem kurze Montage- und Installationszeiten

in Verbindung mit AS-Interface zusatzlich zur Antriebsfunktion 2 Sensoren am Gerat
anschlieBbar: fir direkte Kommunikation mit der Anlagensteuerung (alles inklusive)

Funktion Frequenzumrichter mit parametrierbaren Rampen und bis zu 4 Festdrehzahlen
Ansteuerung AS-Interface bindre Steuersignale
Motorleistung max. kW 0.75 1.1 1.5 0.75 1.1 1.5
Anschlussspannung V,. AC 3x 380 -10 % — 480 +10 %
Netzfrequenz Hz 50/60
Netzanschluss FieldPower®-Kontaktblock™
Leitungsschutz extern
Umgebungstemperatur -20 °C bis +40 °C
Schutzart IP55
Service-Schnittstelle zum Anschluss des Bediengerates oder der Schnittstelle fiir MOVITOOLS® MotionStudio
Anschlussansteuerung M12-Steckverbinder M12-Steckverbinder

1x male / 2x female 2x male / 1x female
Ein- und Ausgénge 2 digitale Eingange zum Anschluss von — 4 Steuereingdnge

externen Sensoren — 1 digitaler Ausgang

— DC-24-V-Ausgang

Bremsenansteuerung — geschalteter Leistungsausgang am Regler
— Bremsenspannung = Netzspannung
— BG-Gleichrichter im Motoranschlusskasten

Optionen — eingebauter EMV-Filter: erleichtert die EMV-gerechte Installation
— eingebauter Hauptschalter: bei Wartungsarbeiten den Umrichter einfach individuell abschalten

Abmessungen L x B x H mm 255 x 150 x 159

*Copyright Weidmiiller Interface GmbH & Co. KG



Standard-Umrichter MOVIMOT®

.

|
Eigenschaften Der Standard-Umrichter fir den Direktanbau am Motor oder eine motornahe Montage
Leistungsbereich — 3x380-500V:0.37-4.0

kW — 3x200-240V: 0.7 -2.2

9 Mehr Informationen zu
- MOVIMOT®: Seite 216
- Feldbusschnittstellen, Feldverteiler, Kabelsysteme: Seite 220
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6.4 Dezentrale Installation: Umrichter

Verteiler MOVIFIT®-MC fur MOVIMOT®

Verteiler MOVIFIT®-MC-Classic: Controller MOVIFIT®-MC-Technology:
fiir MOVIMOT® fiir MOVIMOT®

Eigenschaften

Energie-, Kommunikations- und Funktionsverteiler fiir MOVIMOT®
bis zu 3 MOVIMOT® Uiber Hybridkabel anschlieBbar

integrierte Energieverteilung mit Leitungsschutz bis 6 mm?
optionaler Wartungsschalter

optionale Inkrementalgeber-Anbindung

umfangreiche Sicherheitsfunktionalitat

alle gangigen Bussysteme verflighar

integrierte digitale Ein- und Ausgange

integrierter Parameterspeicher

umfangreiche Diagnose (iber LEDs

erweiterte Parametrierung und Diagnose iiber MOVITOOLS® MotionStudio oder Feldbus
steckbare Schnittstellen flir Energie, Motor (Leistung) und EAs
robustes Aluminiumgehéuse

Schutzart IP65

Zulassung: €€ @) und €&

Technische Daten

Leistungsbereich MOVIMOT® 0.37 kW bis 4 kW in 2 BaugréBen
Spannungsbereich MOVIFIT®-MC 3x 380 V bis 500 V / 50 Hz bis 60 Hz
12 DI + 4 DIO (DI = Digital in, DIO = Digital in/out)




Funktionslevel

bezeichnet den funktionellen Umfang, der den MOVIFIT®-Geraten zugeordneten Software hinsichtlich

Softwarefunktionalitdt

Verarbeitung der digitalen Ein- und Ausgange
— lokaler Anlagensteuerung

Inbetriebnahme, Bedienung und Diagnose

Verteiler MOVIFIT®-MC-Classic
einfache und standardisierte Funktionalitaten

Controller MOVIFIT®-MC-Technology
parametrierbare Applikationsmodule und freie
Programmierung

— ,Easy-Mode"; einfache Inbetriebnahme (iber
DIP-Schalter moglich

standardisierte Antriebsfunktionalitat
Ansteuerung als Feldbusgateway

erweiterte Konfigurations- und Diagnose-
maoglichkeiten (iber Gateway-Configurator

parametrierbare Applikationsmodule —

standardisierte Applikationsfunktion

standardisierte Funktionalitét

Ansteuerung und Diagnose Uber Feldbus

parametrieren statt programmieren

— Inbetriebnahme und Diagnose Uiber
MOVITOOLS® MotionStudio

freie Programmierung
(MOVI-PLC®/MOVITOOLS® MotionStudio) 06
— Programmierung nach IEC 61131
(z. B. in KOP, FUP, AWL, ST, AS)
— MOVITOOLS® MotionStudio mit PLC-Editor,
Application Builder usw.
— mehrstufiges Bibliothekenkonzept
(Applikations- und Programmmodule der
Steuerungsfamilie MOVI-PLC®)
— PLCopen-zertifizierte Motionblocke

safetybpRrIVE
Funktionale Sicherheit

Im Umrichter MOVIMOT® integrierte Sicherheitsfunktionen geméB IEC 61800-5-2:

— Sicheres Abschalten (STO)
— Sicheres Stillsetzen SS1(c)
— Zulassung gemaB:

- Performance Level d gemaB EN ISO 13849-1

- SIL 2 geméB IEC 61800-5-2

Sicherheitsoptionen S11 und S12

— PROFIsafe-Anbindung oder autarker Betrieb (verschiedene Anzahl sicherer Ein- und Ausgange)
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6.4 Dezentrale Installation: Umrichter

Umrichter MOVIFIT®-FC

—— |

Standard-Umrichter Applikations-Umrichter
MOVIFIT®-FC-Classic MOVIFIT®-FC-Technology

Eigenschaften

dezentraler Frequenzumrichter mit breitem Funktionsumfang

konstante Drehzahlregelung, taktende Bewegungen, einfache Hubachsen

integrierte T-Verteilung fiir Versorgungs- und Steuerspannung bis 6 mm2

integriertes energieeffizientes Bremsenmanagement flir verschiedene Bremsspannungen
optional interner (integriert in ABOX) oder externer Bremswiderstand

optionaler Wartungsschalter

optionale Inkrementalgeber-Anbindung

alle gangigen Bussysteme verflighar

integrierter Parameterspeicher

umfangreiche Diagnose (iber LEDs

erweiterte Parametrierung und Diagnose tiber MOVITOOLS® MotionStudio oder Feldbus
steckbare Schnittstellen flir Energie, Motor (Leistung) und EAs

robustes Aluminiumgehéuse

Schutzart IP65 (optional IP69K)

generelle Zulassungen: C€, @) und &

Technische Daten

Leistungsbereich von 0.37 kW bis 4 kW

- BaugroBe BG1: 0.37 kW bis 1.5 kW

- BaugroBe BG2: 2.2 kW bis 4.0 kW

Spannungsbereich 3x 380 V bis 500 V / 50 Hz bis 60 Hz

12 DI + 4 DI/O mit Funktionslevel Classic und Feldbus PROFINET

6 DI + 2 DI/O mit Funktionslevel Classic

12 DI + 4 DIO (DI = Digital in, DIO = Digital in/out) mit Funktionslevel Technology




Funktionslevel

bezeichnet den funktionellen Umfang, der den MOVIFIT®-Geraten zugeordneten Software hinsichtlich

Softwarefunktionalitdt

Verarbeitung der digitalen Ein- und Ausgange
— lokaler Anlagensteuerung

Inbetriebnahme, Bedienung und Diagnose

Standard-Umrichter MOVIFIT®-FC-Classic
einfache und standardisierte Funktionalitaten

Applikations-Umrichter MOVIFIT®-FC-
Technology

parametrierbare Applikationsmodule:
standardisierte Funktionalitéat
Ansteuerung und Diagnose iber Feldbus
— parametrieren statt programmieren
Inbetriebnahme und Diagnose Gber
MOVITOOLS® MotionStudio

— ,Easy-Mode"“: einfache Inbetriebnahme (iber
DIP-Schalter mdglich

standardisierte Antriebsfunktionalitét

— Ansteuerung als Feldbusgateway

erweiterte Konfigurations- und Diagnose-
moglichkeiten (iber Gateway-Configurator

freie Programmierung
(MOVI-PLC®/MOVITOOLS® MotionStudio)
— Programmierung nach IEC 61131
(z. B. in KOP, FUP, AWL, ST, AS)
— MOVITOOLS® MotionStudio mit PLC-Editor, 06
Application Builder usw.
— mehrstufiges Bibliothekenkonzept (Applika-
tions- und Programmmodule der Steuerungs-
familie MOVI-PLC®)
— PLCopen-zertifizierte Motionblocke

safetybRrIVE
Funktionale Sicherheit

Im MOVIFIT® integrierte Sicherheitsfunktionen gemas IEC 61800-5-2:

— Sicheres Abschalten (STO)

— Sicheres Stillsetzen SS1(a) und SS1(c)
— Sichere Bewegung (SDI, SLS)

— Zulassung gemas:

- Performance Level d gemé&B EN ISO 13849-1

- SIL 2 geméB IEC 61800-5-2

Sicherheitsoptionen S11 und S12

— PROFIsafe-Anbindung oder autarker Betrieb (verschiedene Anzahl sicherer Ein- und Ausgange)
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6.4 Dezentrale Installation: Umrichter

Standard- bzw. Applikations-Umrichter MOVIPRO®

MOVIPRO®
B
Standard-Umrichter Applikations-Umrichter
MOVIPRO® SDC - MOVIPRO® ADC -
Dezentraler Antriebs-Umrichter Kompakte und frei programmierbare
mit Positioniersteuerung Steuerung fiir dezentrale Antriebstechnik
Eigenschaften — Drehzahlregelung und Positionierung

— optionale Geberriickflihrung fiir Motor und Strecke

— integrierte Bremsenansteuerung mit diversen Bremsspannungen

— optionale Netzriickspeisung (nur ADC)

— Feldbusschnittstellen: PROFIBUS, PROFINET, PROFIsafe, EtherNet/IP™, Modbus/TCP, DeviceNet™
— integrierte digitale Ein- und Ausgénge

— optionale RS485-, SBus-, SBus™"S-Schnittstellen fiir externe Aktoren und Sensoren
— steckbare Schnittstellen fiir Energie, Motor (Leistung) und Geber (Signale)

— lokaler Speicher flir Parameter

— Schutzart IP54

— robustes Aluminumgehduse

— optionaler Wartungsschalter

— optionale, trennbare Anschlusseinheit flir linienformigen Energiebus

Technische Daten — Leistungsbereich von 2.2 kW bis 22 kW
- BaugroBe BGO: 2.2 kW
- BaugroBe BG1: 4 kW, 7.5 kW
- BaugroBe BG2: 11 kW, 15 kW, 22 kW
— Spannungsbereich 3x 380 V bis 500 V / 50 Hz bis 60 Hz
— 12 DI + 4 DI/0 mit Funktionslevel Classic und Feldous PROFINET

safetynnl\/E — sicher abgeschaltetes Moment / Safe Torque Off (STO) bis PL d gemaB EN ISO 13849-1
Funktionale Sicherheit — optional: sicheres Bussystem PROFIsafe
— optional nur ADC: sichere Bremsenansteuerung (Safe Brake Control)




6.5 Zubehor und Optionen

Software

Engineering-Software
MOVITOOLS® MotionStudio

Eigenschaften

— ein Softwarebaukasten flir ein durchgangiges Engineering:
Inbetriebnahme, Steuerung, Diagnose, Kommunikation und Visualisierung

— parametrieren, programmieren und diagnostizieren einen GroBteil der Umrichterfamilien von
SEW-EURODRIVE — geréatelibergreifend

Parametrierbare Anlagensoftware
MOVIVISION®

Eigenschaften

intuitive Softwarelosung flir Anlagenbauer und -betreiber

einfache und schnelle Inbetriebnahme eines Antriebssystems

— zeit- und ortsunabhéngig

keine spezielle Programmierkenntnisse erforderlich — nur Parameter eingeben

9 Mehr Informationen zur Software: Seite 310 — 315



280 | Servo-Antriebstechnik

SERVO-

07 ANTRIEBSTECHNIK

Technische Daten:

siehe Kapitel 01 siehe Kapitel 03

Servo-Getriebemotoren Servomotoren

Servo-Planeten-Getriebemotoren, Synchrone Servomotoren CMP.. (High Dynamic) 166

Baureihe PS.F..CMP../CM.. / PS.C..CMP/CM.. 106 Synchrone Servomotoren

Servo-Kegelrad-Getriebemotoren, in geberloser Ausfiihrung, Baureihe CMP.. 168

Baureihe BS.F..CMP../CM.. 107 Synchrone Servomotoren CM.. (High Inertia) 170
Prazisions-Servo-Getriebemotoren, Asynchrone Servomotoren DRL.. 171

Baureihe ZN..CMP(2).. / ZN..CM.. 2 108 Explosionsgeschiitzte Servomotoren CMP.. 172

Servo-Stirnrad-Getriebemotoren Zubehor und Optionen Motoren
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8.1 Industrial Ethernet

Industrial ETHERNET

S i
S
Ein Kabel - viele Mdglichkeiten — hohe Ubertragungsrate
— weit verbreites Medium
— ermdglicht die Verwendung von IT-Technologien, wie E-Mail zur Benachrichtigung im Fehlerfall
und Diagnose der eingesetzten Komponenten mittels Internet Explorer
— stellt die vertikale Datenkommunikation zur Leitebene mit hoher Bandbreite ebenso sicher,
wie die horizontale Prozessdatenkommunikation zwischen Steuerung und Applikation
(z. B. Antriebsumrichter)
— umfassendes Leistungsangebot von SEW-EURODRIVE fiir die Prozessdatenkommunikation
Vorteile — vertikale und horizontale Integration durch Industrial ETHERNET
— echtzeitfahige Prozessdatenkommunikation zwischen Steuerung und Antriebstechnik
(Soft-Realtime) mit 10 Prozessdatenworten (je Richtung)
— schneller Datentransfer mit 100 Mbit/s
— Diagnose der Antriebstechnik z. B. liber Internet Explorer
— Programmierung und Diagnose der Antriebstechnik tiber Ethernet und somit leicht
fernwartungsfahig
— breitbandige Datenkommunikation zwischen Leit- und Feldebene
— Steuerung und Engineering kombiniert in einem Bussystem, dadurch Kosteneinsparung bei
Installation und Wartung
— schnelle Systemintegration
Funktionalitaten — Prozessdatenkommunikation mittels Protokoll, wahlweise PROFINET 10/RT, EtherNet/IP™,
MODBUS TCP oder EtherCAT® fiir einen einfachen und schnellen Datenzugriff zwischen
Leit- und Feldebene
— Steuerung und Diagnose liber Ethernet — Lokale Bedienung, Diagnose und Wartung auf
der Feldebene
— integrierter Webserver (nicht EtherCAT®) zur Diagnose der Antriebstechnik {iber den Internet
Explorer
— zentrale Datensicherung auf Leitebene
— Parametrierung und Programmierung mittels MOVITOOLS® MotionStudio (iber Ethernet
— Reduzierung von Installationskosten und Wartung durch Einsparung eines zusétzlichen
Diagnose- oder Engineering-Bussystems




Ubersicht Feldbusoptionen

Industrial ETHERNET

PROFINET®

PEOEM"
NE65

EtherNet/IP™

Ethen ‘et/IP

Modbus TCP
MODBUS TGP

EtherCAT®
——
EtherCAT.

Technology Group

Umrichtertechnik Schaltschrankinstallation und Wandmontage

Einfach-Umrichter

Option DFE32B/UOH

Option DFE33B/UOH

Option DFE33B/UOH

Option DFE24B/UOH

MOVITRAG® LTE
Standard-Umrichter Optionen Optionen Optionen Optionen
MOVITRAC® LTP — DFE32B/UCH — DFE33B/UOH — DFE33B/UOH — DFE24B/UOH
— Controller DHR — Controller DHR — Controller DHR — LTFE24A
— LTFE32A — LTFE33A — LTFE31A
Umrichtertechnik Schaltschrankinstallation
Standard-Umrichter Optionen Optionen Optionen Optionen
MOVITRAC® B — DFE32B — DFE33B — DFE33B — FSE24B
— DFE32B/UOH — DFE33B/UOH — DFE33B/UOH — DFE24B
— DFS21B/PROFlsafe — DFE24B/UOH
Applikations-Umrichter Optionen Option DFE33B Option DFE33B Option DFE24B
MOVIDRIVE® B — DFE32B
— DFS21B/PROFlsafe
Servo-Mehrachsverstéarker | Optionen Optionen Optionen Option XFE24A
MOVIAXIS® — UFR41B — UFR41B — UFR41B 08

— Controller DHR

— Controller DHR

— Controller DHR




8.1 Industrial Ethernet
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Ubersicht Feldbusoptionen

Industrial ETHERNET

PROFINET®

PEOED°
NJE]T

EtherNet/IP™
Ether ‘et/IP

Modbus TCP
MODBUS TGP

EtherCAT®
——
EtherCAT.

Technology Group

Dezentrale Umrichter

Standard-Umrichter Optionen Option MOVIMOT® MTM Option MOVIMOT® MTM Option MFE72A
MOVIMOT® — MFE52A — MFEG2
— optional MOVIFIT® MTM
PROFIsafe

- Motorstarter on board Interface on board Interface on board Interface

MOVIFIT®-SC PROFIsafe optional
— MOVIFIT®-MC-Verteiler

fiir MOVIMOT®
- Standard-Umrichter

MOVIFIT®-FC

Standard-Umrichter
MOVIPRO®

on board Interface
PROFIsafe optional

on board Interface

on board Interface

Dezentrale Antriebe / Mechatronik

Getriebemotor mit
integriertem Umrichter
MoviMOoT®

Optionen

— MFE52A

— optional MOVIFIT® MTM
PROFIsafe

Option MOVIMOT® MTM
— MFEG2

Option MOVIMOT® MTM

Option MFE72A

MOVIGEAR®-SNI und

on board Interface in

on board Interface in

on board Interface in

Elektronikmotor DRC..-SNI | MOVIFIT®-FDC MOVIFIT®-FDC MOVIFIT®-FDC
MOVIGEAR®-DSC und Optionen Option DFE32B/UOH Option DFE32B/UCH Option DFE24B/UOH
Elektronikmotor DRC..-DSC | — DFE32B/UOH
— DFS21B/PROFIsafe
Feldbus Gateway Optionen Optionen Optionen Option DFE24B/UOH
— UFR41B — UFR41B — UFR41B
— DFE32B/UOH — DFE33B/UOH — DFE33B/UOH

Controller MOVI-PLC® und
CCU (Configurable Control
Unit)

sowie MOVIFIT®-FDC

on board Interface DHR

on board Interface DHR

on board Interface DHR




8.2 Konventionelle Feldbusse

Eigenschaften

— reibungslose Kommunikation auf allen Ebenen in der Anlagenstruktur

— Grundlage fur effiziente, flexible Automatisierungskonzepte sorgen fiir wirtschaftliche Inbetrieb-
nahmen und reibungslose Produktionsablaufe

— weltweiter Standard, denn die konventionellen Feldbusse werden international genutzt

Ubersicht Feldbusoptionen

Konventionelle
Feldbusse

PROFIBUS®

INTERBUS DeviceNet™ CANopen AS-Interface
Device ‘et m"

open o

o Pe ASt.....

Umrichtertechnik Schaltschrankinstallation und Wandmontage

Einfach-Umrichter

Option DFP21B/UOH

Option UFIT1A Option DFD11B/UOH Option UFO11A

MOVITRAG® LTE
Standard-Umrichter Optionen Option UFIT1A Optionen on board Interface
MOVITRAG® LTP — DFP21B/UOH — DFD11B/UOH
— Controler DHF — Controller DHF
— LTFP11A — LTFD11A
Umrichtertechnik Schaltschrankinstallation
Standard-Umrichter Optionen Option UFIT1A Optionen on board Interface
MOVITRAC® B — DFP21B — DFD11B
— DP21B/UQOH — DFD11B/UOH 08
— DFS11B/PROFlsafe
Applikations- Optionen Option DFD11B/21B Option DFD11B on board Interface
Umrichter — DFP21B
MOVIDRIVE® B — DFS11B/PROFIsafe
Servo- Optionen Optionen
Mehrachsverstirker | — XP11A — XP11A
MOVIAXIS® — UFF41B — Controller DHF

— Controller DHF




8.2 Konventionelle Feldbusse
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Ubersicht Feldbusoptionen

Konventionelle PROFIBUS® INTERBUS DeviceNet™ CANopen AS-Interface
Feldbusse 1 \at
Devicei'et Cﬂ"open )
=N S,
Dezentrale Umrichter
Standard-Umrichter Option MFP/MQP Option MFI Optionen on board Interface
MOVIMOT® — MFD/MQD
— MOVIMOT® MTM

— Motorstarter on board Interface, on board Interface on board Interface in

MOVIFIT®-SC PROFIsafe optional MOVIFIT® basic
— MOVIFIT®-MC-Ver-

teiler fiir MOVIMOT®
— Standard-Umrichter

MOVIFIT®-FC
Standard-Umrichter on board Interface, on board Interface
MOVIPRO® PROFIsafe optional
Dezentrale Antriebe / Mechatronik
Getriebemotor mit Option MFP/MQP Option MFI Optionen on board Interace
integriertem — MFD/MQD
Umrichter MOVIMOT® — MOVIMOT® MTM
MOVIGEAR®-SNI Optionen Optionen
und Elektronikmotor | — UFF41B/OMG42 — UFF41B/OMG42

DRC..-SNI

— on board Interface
in MOVIFIT®-FDC

— on board Interface
in MOVIFIT®-FDC

MOVIGEAR®-DSC Optionen Option UFIT11A Option DFD11B/UOH Option UFO11A on board Interface
und Elektronikmotor | — DFP21B
DRC..-DSC — DFS11B/PROFIsafe
Feldbus Gateway Optionen Option UFIT1A Optionen Option UFO11A
— UFF41B — UFF41B
— DFP21B/UOH — DFD21B/UOH

Controller MOVI-PLC®
und CCU
(Configurable Gontrol
Unit)

sowie MOVIFIT®-FDC

on board Interface
DHP/DHF

on board Interface DHF




8.3 SEW-EURODRIVE-Systembusse

Eigenschaften — Eigens fir Steuerungs- und Antriebstechnik von SEW-EURODRIVE zugeschnittene
SEW-EURODRIVE-Systembustechnologien: in zentralen wie dezentralen Anlagenkonzepten
einsetzbar

— SEW-EURODRIVE-Systembusse sind optimal auf die Antriebselektronik und Controller
abgestimmt und voreingestellt
- reduzierter Installationsaufwand, da Schnittstellen vermieden werden bzw. komplett integriert

sind
- schneller Datenaustausch
- durchgéngiges Diagnosekonzept

Technologien SNI (Single Line Network Installation)

vereint die Vorteile eines reduzierten Installationsaufwands mit der Technologie Ethernet-basierter
Kommunikation in einer innovativen Antriebsinfrastrukturldsung

— Verwendung der elektrischen Energieinfrastruktur als Basis fiir die Ubertragung der Ethernet-
basierten Kommunikationssignale

Ethernet-basierter Zugriff auf alle einzelnen Teilnehmer von einem zentralen Punkt

deutlich reduzierter Installationsaufwand, da nur die Versorgungsleitungen angeschlossen
werden miissen

— maximale Ausdehnung der Linientopologie flr bis zu 10 Antriebe auf insgesamt 100 m
Leitungslange

Installation mit geschirmten Standardkabeln nach Vorschrift der SEW-EURODRIVE, es sind keine
speziellen Kabel notwendig

SBus (CAN-basierender SEW-EURODRIVE-Systembus)

Die fiir die Nutzung in mobilen Anwendungen entwickelte CAN-Technologie findet auch in der Au-

tomatisierung Einsatz:

— konsequente Verwendung der Multi-Master-Funktionalitat des CAN fiir den Datenaustausch
zwischen Antrieben, projektspezifisch sogar ganz ohne zusétzlichen Controller

— mit dem SBus sind auch Applikationen rrldglich, die harte Echtzeitbedingungen fiir die Kommu- 08
nikationen erfordern. Die taktsynchrone Ubertragung von Soll- und Istwerten zwischen Antrie-
ben untereinander oder im Netzwerk mit einem Controller erlaubt Applikationen wie z. B. ,Elek-
tronisches Getriebe" und ,Mehrachs-Motion-Control*

— preisgiinstige Vernetzung durch Verwendung von Standard-CAN-Buskabeln, im Schaltschrank
uber trennbare Schraubverbindungen, im dezentralen Bereich alternativ auch mit den fir
DeviceNet™ oder CANopen standardisierten M12-Steckverbindern

— maximale Ausdehnung der Linientopologie bis 500 m, wobei die Anzahl der Antriebe und
Peripheriekomponenten auf 64 begrenzt ist, iblicherweise aber unter 20 liegt

SBus's (EtherCAT®)

SBus™s bietet in Netzwerken mit unseren Controllern und unserer Antriebstechnik neben der opti-

malen Integration auch Zusatzfunktionen, die eine einfache schnelle Inbetriebnahme ermaoglichen

— EtherCAT® ist eine harte echtzeitfédhige Kommunikationstechnologie, die sich auch in Sachen
Installation flexibel zeigt

— praktisch ohne Performance-EinbuBen lassen sich Stern-, Baum- und Linientopologien jeweils
auch mit Stichleitungen realisieren

— weitere Informationen bei der ETG (EtherCAT Technology Group)
http://www.ethercat.org
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8.3 SEW-EURODRIVE-Systembusse

Geratefamilie Dezentraler Controller Steuerungskarte Steuerungskarte Steuerungskarte
Bauform MOVI- DHx21 DHx41 UHX71B
FIT®-FDC-SNI
Software Software Software Software Software Software MOVI-PLC®: Software MOVI-PLC®:
CCU: MOVI-PLC®: | CCU: MOVI-PLC®: | CCU: freie Programmierung freie Programmierung
parame- freie parame- freie parame-
trierbare Program- trierbare Program- trierbare
Ldsungen mierung Losungen mierung Losungen
Systembus SBus (CAN) und SNI SBus (CAN) SBus (CAN) | SBus™!s SBusP!s SBus an
(EtherCAT®) 0SC71B
Schaltschrank
MOVITRAC® B via FSC via FSC via FSC ja via FSE24B | via FSE24B | FSC
MOVIDRIVE® B ja ja ja ja via DFE24B | via DFE24B
MOVITRAC® LTX ja ja ja ja ja
MOVIAXIS® ja ja via XFE/XSE | via XFE/XSE
Schaltschrank und Dezentrale Installation
MOVITRAC® LTE-B| ja" ja ja" ja ja" ja ja
MOVITRAC® LTP-B | ja" ja ja” ja ja" ja ja

Dezentrale Antriebe / Mechatronik

MOVIGEAR®-SNI | ja ja

MOVIGEAR®-DSC | ja ja ja ja ja ja ja
MOVIFIT® Slave ja ja ja ja

MOVIAXIS® MD ja

Zubehor

I/0-System via 0CC via 0CC via 0CC via OCE via OCE

" nur 3PD-Drehzahlregelung



8.4 Kommunikationsbausteine und Feldbustools

Eigenschaften Vereinfachen die Kommunikation zwischen Steuerung und Antriebskomponenten und den Aufbau
von Kommunikationswegen.

Kommunikationsbausteine Werden in mehreren Technologie-Programmpaketen angeboten.

Dieses Programmbeispiel von SEW-EURODRIVE ist ein kostenloser, unverbindlicher Service und
zeigt nur die prinzipielle Vorgehensweise zur Erstellung eines SPS-Programms. Fiir den Inhalt des
Programmbeispiels Gibernimmt SEW-EURODRIVE keine Haftung.

Feldbustools Sprechen Sie uns an: Wir stellen lhnen mit den Feldbustools einfache Ethernet-Master fiir Prozess-
und Parameteraustausch

— vom Windows-PC mit Ethernet-Schnittstelle

— zu den Geréaten von SEW-EURODRIVE mit EtherNet/IP™ oder MODBUS-TCP-Schnittstelle

zur Verfligung.
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8.5 Sichere Kommunikation

PROFIsafe

Zertifiziert nach (IEC 61508) SIL 3, (EN ISO 13489-1) PL e

Die Sicherheitsfunktionen Safe Torque Off (STO) und Safe Stop (SS1)
geméaB IEC 61800-5-2 kénnen bei Applikations-Umrichtern MOVIDRIVE® B
und bei Standard-Umrichtern MOVITRAC® B (iber folgende Optionen aktiv-
iert werden.
— MOVISAFE® DFS11B zur Ankopplung des MOVIDRIVE® B /

MOVITRAC® B: PROFIsafe auf PROFIBUS DP
— MOVISAFE® DFS21B zur Ankopplung des MOVIDRIVE® B /

MOVITRAC® B: PROFIsafe auf PROFINET 10
Diese Baugruppen bieten einen sicherheitsgerichteten Ausgang, tiber
den ein einzelner MOVIDRIVE® B, MOVITRAC® B oder eine Gruppe von
MOVIDRIVE® B-, MOVITRAC® B-Geraten sicher abgeschaltet werden kdnnen.

MOVIMOT®-Getriebemotoren mit integriertem Umrichter kénnen in Ver-
bindung mit dem Feldverteiler MQS../Z.6F (iber PROFIBUS/PROFIsafe
gesteuert werden. Feldverteiler mit integriertem MOVIMOT®-Umrichter
vom Typ MQS../Z.7F und MQS../Z.8F sind ebenfalls mit einer PROFIBUS-/
PROFIsafe-Schnittstelle ausgestattet.

Auch die dezentrale Antriebssteuerung MOVIFIT® kann in Verbindung

von MOVIFIT®-MC oder -FC mit der Safety-Option S12 {iber PROFIsafe
gesteuert werden. Die Safety-Option S12, zertifiziert nach IEC 61800-5-2
und EN ISO 13849-1, ist eine integrierte und parametrierbare Optionskarte
mit sicheren Ein- und Ausgéangen (F-DI, F-DO), sowie der Maglichkeit zur
Auswertung sicherheitsgerichteter Motorgeber.

Mit Hilfe dieser Funktionen kdnnen sowohl sicherheitstechnische Sensoren
angeschlossen, die Abschaltung als auch drehzahl- und drehrichtungs-
abhéngige Uberwachungsfunktionen realisiert werden.

Schaltschrank-Antriebstechnik:
Integrierte funktionale Sicherheit im Umrichter

SIMATIC S7
Option DFS11B
oder DFS21B

MOVIDRIVE ©B

Gateway DFS11B / UOH11B
oder DFS21B / UOH11B

SBus

Dezentrale Installation

MOVIPRO®-SDC + Option S11

MOVIFIT®-FC + Option S12  MOVIFIT® -MC + Option S12

Feldverteiler
MQP mit MOVIMOT®
(nur PROFIBUS)



Zertifiziert nach (IEC 61508) SIL 3, (EN I1SO 13489-1) PL e

— Ab der BaugrdBe 1 konnen fiir den Applikations-Umrichter MOVIDRIVE® B
zusétzliche sichere Bewegungsfunktionen, gemaB IEC 61800-5-2
realisiert werden. Dies sind SS1, SS2, SOS, SDI, SLS, SSR, SLA, SAR,
SSM, SLI, SCA und SLP.

— Die Kombination der Optionskarte MOVISAFE® DCS21B oder DCS22B
mit der Feldbusschnittstelle DFS12B (PROFIBUS) oder DFS22B
(PROFINET 10) ermdglicht die Steuerung liber PROFIsafe.

— Das Sicherheitsmodul UCS..B verfiigt (iber alle Sicherheitsfunktionen
mit denen die Bewegungen des Mehrachs-Servoverstarker MOVIAXIS®
tberwacht werden konnen. Der Austausch sicherer Daten mit der
Steuerung erfolgt iber PROFIsafe.

Der MOVIPRO®-Baukasten umfasst folgende Sicherheitsoptionen:

— Steuerung (iber PROFIsafe mit der PROFIsafe-Option S11

— integrierte PROFIsafe-Option S11 verfligt (iber 4 sicherheitsgerichtete
Eingdnge zum Anschluss von sicheren Sensoren und 2 sicherheits-
gerichtete Ausgange

— optionale sichere Bremsenansteuerung (SBC)

— dezentrale Sicherheitssteuerung MOVISAFE® HM31 fiir das
autarke sicherheitsgerichtete Steuern von Applikationsldsungen,
sichere Master- und Slave-Kommunikation sind integriert

Schaltschrank-Antriebstechnik:
Modulare Sicherheit im Umrichter

SIMATIC S7
Option DCS21B +
DFS12B oder
DFS22B

MOVIDRIVE ®B

ey

T il

T ..I

1|
Sicherheitsmodul
UCS..B/PS g
=1

MOVIAXIS ®

Dezentrale Installation

MOVIPRO®ADC +
Option MOVISAFE -

* MOVIPRO®-ADC mit Option MOVISAFE® HM31
nur in Verbindung mit MAXOLUTION®-Systemldsungen

08
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ﬂ Steuerungstechnik

9.1 Controller Hardware

Dezentrale Controller

Bauform MOVIFIT® MTx Technology

|.-.-|.-I-1.-1."‘

Eigenschaften — MOVIFIT®-Funktionslevel Technology

— mit integrierter Steuerungskarte basic

— fiir dezentrale Feldinstallation bis Schutzart IP69

— als frei programmierbare Motion-Control-Steuerung (MOVI-PLC®) mit Bibliotheken und
Programmmodulen, speziell fiir Anwendungen in der Fordertechnik

— als parametrierbare Configurable Control Unit (CCU),
mit speziellen Applikationsmodulen fiir die Fordertechnik wie Nocken- oder
Einfachpositionierung

Technische Daten — PROFIBUS Slave DP-V1, PROFINET, EtherNet/IP™

— 2 CAN-Schnittstellen, davon 1 galvanisch getrennt

— 1 RS485-Schnittstelle

— 8 digitale I/0s (Ein-/Ausgange)

— Statusanzeige von Controller (Programmable Logic Controller) und Feldbus




Bauform MOVIFIT® FDC-SNI

Eigenschaften — MOVIFIT® FDC-SNI mit integrierter Steuerungskarte in der Leistungsklasse standard und
advanced verflighar

— Modulsteuerung fiir bis zu 16 Achsen iiber SBus oder max. 10 MOVIGEAR®-SNI

— als frei programmierbare Motion-Control-Steuerung MOVI-PLC® mit Bibliotheken und
Programmmodulen speziell fir Anwendungen in der Fordertechnik

— als parametrierbare Configurable Control Unit (CCU), mit speziellen Applikationsmodulen fir die
Fordertechnik wie Eil-/Schleichgangpositionierung, Buspositionierung oder Universalmodul

— Motion-Control-Steuerung fiir Reaktionszeiten > 10 ms

— Einzelachs-Motion-Control-Bibliotheken und Programmmodule

— SD-Speicherkarte flir einfachen Geratetausch und Rezepturverwaltung

— schnelles Engineering tiber USB und ETHERNET

Technische Daten — 1 x Ethernet (10/100 BaseT) flir Engineering oder TCP/IP und UDP Uber IEC 61131-3
— 1 x CAN, galvanisch getrennt

— 1 x SNI

— 1 x RS485, galvanisch getrennt

— USB-Schnittstelle

— PROFINET Slave, EtherNet/IP™ Slave, Modbus TCP/IP Slave

— 12 digitale Eingénge und 4 digitale 1/0s

— Statusanzeige von PLC und Feldbus

— Echtzeituhr 09
— 2 MB Programmspeicher, 6 MB Datenspeicher

— 32 kB Retainvariablen, 24 kB Systemvariablen (Retain)

— freilaufende Task (min. 10 ms), 1 zyklische Task (10 — 10 000 ms)

— PC-lesbare Speicherkarte fiir Firmware und Applikationsprogramm
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9.1 Controller Hardware

Dezentrale Controller

Bauform MOVIPRO®-ADC advanced

Eigenschaften — MOVIPRO®-ADC mit integrierter Steuerungskarte advanced

— flir kompakte Leistung bei dezentraler Feldinstallation bis IP54

— als frei programmierbare Motion-Control-Steuerung mit Bibliotheken und Programmmodulen
speziell fir Anwendungen in der Férdertechnik

— als parametrierbare Configurable Control Unit (CCU) mit speziellen Applikationsmodulen fir die
Férdertechnik und fur positionierende Anwendungen wie Universalmodul und Eil-/Schleichgang-
positionierung

— Motion-Control-Steuerung fiir sehr kurze Reaktionszeiten

— Technologie-Motion-Control-Bibliotheken und Programmmodule wie elektronisches Getriebe,
Kurvenscheibe

— SD-Speicherkarte flir einfachen Geratetausch

— schnelles Engineering tiber USB und Ethernet

Technische Daten — 1Ix Ethernet (10/100 BaseT) fiir Engineering oder TCP/IP und UDP ber IEC 61131-3
— 1x Ethernet als SBus™"S (EtherCAT®) Master

— 1x CAN-Schnittstelle, galvanisch getrennt

— 1x RS485-Schnittstelle, galvanisch getrennt

— PROFIBUS Slave DP-V1, DeviceNet™-Slave (DHF41B)

— PROFINET Slave, EtherNet/IP™ Slave, Modbus TCP/IP Slave

— 12 digitale Eingénge und 4 digitale 1/0s

— Statusanzeige von PLC und Feldbus

— PC-lesbare Speicherkarte fiir Firmware und Applikationsprogramm




Controller fur Schaltschrankeinbau

Controller Leistungsklasse standard

Steuerungskarte standard DHx21B

Varianten DHE21B mit Ethernet-Schnittstelle

DHF21B zusatzlich mit PROFIBUS- und DeviceNet™-Slave-Schnittstelle

DHR21B zusatzlich mit PROFINET / EtherNet/IP™ / Modbus TCP/IP Slave-Schnittstelle
Eigenschaften Motion-Control-Steuerung fiir mittlere Reaktionszeiten

Motion Operating System MultiMotion Light

Motion Control bis zu 16 Achsen (iber SBus

MOVI-PLC® I/0-System (iber SBus

SD-Karte flir einfachen Geratetausch und Rezepturverwaltung
schnelles Engineering tber USB und Ethernet

Technische Daten

1x Ethernet (10/100 BaseT) fir Engineering oder TCP/IP und UDP (iber IEC 61131-3
2 CAN-Schnittstellen, davon 1 galvanisch getrennt

2 RS485-Schnittstellen, davon 1 galvanisch getrennt

USB-Device

Variante DHF21B mit PROFIBUS Slave DP-V1, DeviceNet™ Slave

Variante DHR21B mit PROFINET Slave, EtherNet/IP™ Slave, Modbus TCP/IP Slave

8 digitale 1/0s (Ein-/Ausgédnge)

Statusanzeige von PLC und Feldbus

Echtzeituhr

2 MB Programmspeicher, 6 MB Datenspeicher

32 kB Retainvariablen, 24 kB Systemvariablen (Retain) 09
freilaufende Tasks (min. 10 ms), 1 zyklischer Task (10 — 10 000 ms)

PC-lesbare Speicherkarte flir Firmware und Applikationsprogramm
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9.1 Controller Hardware

Controller fur Schaltschrankeinbau

Controller Leistungsklasse advanced

Steuerungskarte DHx41B

Varianten — DHE41B mit Ethernet-Schnittstelle
— DHF41B zusatzlich mit PROFIBUS- und DeviceNet™-Slave-Schnittstelle
— DHR41B zusétzlich mit PROFINET / EtherNet/IP™ / Modbus TCP/IP Slave-Schnittstelle

Eigenschaften — Motion-Control-Steuerung fiir kurze Reaktionszeiten

— Motion Operating System MultiMotion und Technologiemodule

— Motion Control bis zu 64 Achsen iiber SBus oder hochperformant mit SBus"*®
— MOVI-PLC® 1/0-System iiber SBus oder hochperformant mit SBus™/s

— SD-Karte fiir einfachen Geréatetausch und Rezepturverwaltung

— schnelles Engineering Uber USB und Ethernet

Technische Daten — 1Ix Ethernet (10/100 BaseT) fiir Engineering oder TCP/IP und UDP iber IEC 61131-3
— 1x Ethernet als SBus™"S (EtherCAT®) Master

— 2 CAN-Schnittstellen, davon 1 galvanisch getrennt

— 2 RS485-Schnittstellen, davon 1 galvanisch getrennt

— USB-Device

— Variante DHF41B mit PROFIBUS Slave DP-V1, DeviceNet™-Slave (DHF41B)

— Variante DHR41B mit PROFINET Slave, EtherNet/IP™ Slave, Modbus TCP/IP Slave
— 8 digitale I/0s (Ein-/Ausgéange)

— Statusanzeige von PLC und Feldbus

— 4 MB Programmspeicher, 12 MB Datenspeicher

— 32 kB Retainvariablen, 24 kB Systemvariablen (Retain)

— freilaufende Tasks (min. 10 ms), 8 zyklische Tasks (1 — 10 000 ms)

— PC-lesbare Speicherkarte fiir Firmware und Applikationsprogramm




Controller Leistungsklasse power

Steuerungskarte UHX71B

Varianten — UHX71B mit Ethernet-Schnittstelle
— Variante UHX71B-0SP71B zusatzlich mit PROFIBUS Slave-Schnittstelle
— Variante UHX71B-0SR71B zusatzlich mit PROFINET / EtherNet/IP™ / Modbus TCP/IP
Slave-Schnittstelle
Eigenschaften — verflighar in den Gerateausfiihrungen TO — T25

reduzierte Schnittstellen, wodurch alle Funktionen iiber eine Steuerung laufen

- anspruchsvolle Technologiefunktionen, wie z. B. Kurvenscheiben oder elektronisches Getriebe
- 3D-Robotikfunktionen mit bis zu 8 Freiheitsgraden

performante und einfache Realisierung von hochkomplexen Maschinen

bis zu 32 zentral gerechnete Motion-Control-Achsen in einer Millisekunde

auch bei anspruchsvollsten Anwendungsprogrammen gentigend Rechenleistung verflighar
schneller taktsynchroner SBus™'S zur Koordination der Antriebe

CFast-Speicherkarte fiir Firmware, Applikation und Anwendungsdaten flir einfachen Gerétetaus-
ch und extrem schnellen Datenzugriff

Technische Daten

Mikroprozessor Intel Core2Duo 2.2 GHz

1x Gigabit-Ethernet (10/100 BaseT) fiir Engineering oder TCP/IP und UDP tber IEC 61131-3
1x Ethernet-Schnittstelle fiir SBus™!s

16 MB Programmspeicher, 64 MB Datenspeicher

32 kB Retainvariablen, 24 kB Systemvariablen (Retain)

freilaufende Tasks und 8 zyklische Tasks (1 — 10 000 ms)

PC-lesbare Speicherkarte fiir Firmware und Applikationsprogramm

CAN-Schnittstelle als Option 0SC71B
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9.1 Controller Hardware

Zubehdr und Optionen fur Controller

¥ Speicherkarten

Speicherkarten fiir Controller der Leistungsk- | — OMH41B
lasse standard und advanced — OMC41B
— OMH71B
— OMW71B / OMW72B
Dongle ORV71B fiir UHX71B
Dongle fiir Visualisierungs-Runtime Performante Visualisierungslosungen kdnnen mit dem HMI-Builder.PRO auf dem Windows-

Betriebssystem der MOVI-PLC® power realisiert werden.

1/0-Erweiterungen

1/0-Erweiterungen fiir den Schaltschrank- — MOVI-PLC® 1/0-System B

einbau und die dezentrale Installation — MOVI-PLC® I/0-System C

— SNI I/0-System

I/0-Erweiterungen flr die Automatisierung lhrer Maschinenmodule und kompletten Anlagen




Schnittstellen

CAN-Schnittstelle 0SC71B fiir UHX71B

Die 0SC71B erweitert die Schnittstellenvielfalt der MOVI-PLC® power um eine CAN-Bus-Schnitt-
stelle. Damit kdnnen auch Teilnehmer ohne SBus™'S (MOVIGEAR®) an der MOVI-PLC® power
betrieben werden.
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9.2 Controller Software

Freie Programmierung MOVI-PLC®

Effizientes Engineering mit Motion-Control-Plattform MultiMotion

lhre Vorteile

universelle Plattform, weil wir Controller aller Leistungsklassen und das ganze Spektrum an
Antriebselektronik unterstitzen

umfassende Funktionalitat, da sehr viele verschiedene Motion-Control-Funktionen integriert sind
komfortable Parametrierung, weil grafische Tools fiir Konfiguration und Diagnose zur Verfliigung
stehen

effizientes Engineering, weil viele Funktionen durch reine Parametrierung umgesetzt werden
konnen

Motion-Control-Plattform MultiMotion

fir MOVI-PLC® advanced und MOVI-PLC® power ab Technologie-Level T2

unterstiitzt bis zu 64 Achsen

Einzelachsfunktionen: Positionierung, Referenzierung, Drehzahlvorgabe und Tracking
Touch-Probe-Funktion

Verarbeitung von Streckengebern

Technologiefunktionen: Synchronlauf, Kurvenscheibe und Interpolation mit verschiedenen
Ein- und Auskuppelmechanismen

Bremsendiagnose zur Uberpriifung der Funktions- und Leistungsfahigkeit von Bremsen
Nockenschaltwerk fiir bis zu 8 Nockenspuren

Motion-Control-Plattform MultiMotion Light

fir MOVI-PLC® standard, MOVI-PLC® advanced und MOVI-PLC® power ab Technologie-Level TO
unterstiitzt bis zu 64 Achsen

Einzelachsfunktionen: Positionierung, Referenzierung, Drehzahlvorgabe und Tracking
Touch-Probe-Funktion

Bremsendiagnose zur Uberpriifung der Funktions- und Leistungsfahigkeit von Bremsen
Verarbeitung von Streckengebern

Technologiemodule

HandlingKinematics
Kinematics
Energiespar-Regalbediengerat
Wickler




Parametrierbare Losungen CCU

Parametrieren statt programmieren mit CCU (Configurable Control Unit)

lhre Vorteile

— Parametrieren statt programmieren (iber grafische Konfiguratoren, mit denen Sie vorgefer-
tigte, direkt lauffahige Applikations- und Technologiemodule parametrieren kdnnen.

— Einfach in Betrieb nehmen durch unsere standardisierten Applikationsmodule, mit denen Sie
ohne zeitaufwéndige Programmierung schnell starten kdnnen.

— Applikation optimieren mittels zahlreicher Diagnose-Tools, die wir Innen zur Verfligung stellen.

Applikationen konfigurieren — einfach und schnell mit unserem Application Configurator

fiir CCU:

— grafische Konfiguration der Module iiber den PC

— Konfiguration von standardisierten und direkt lauffahigen Einzelachs- oder Mehrachs-Applika-
tionsmodulen

— Ansteuerung der Module Uber eine standardisierte Prozessdaten-Schnittstelle

— Vor-Inbetriebnahme auch ohne (bergelagerte SPS (speicherprogrammierbare Steuerung) tiber
einen speziellen Steuermodus

— verkiirzte Reaktionszeiten bei der Koordination mehrerer Achsen

— integrierte Diagnose fiir eine schnelle und unkomplizierte Inbetriebnahme

Einzelachs-Applikationsmodule

— Drehzahlregelung

— Universalmodul: Drehzahl, Positionierung, Modulo, Restweg

— Universalmodul Technology, zusatzlich mit Winkelsynchronlauf
— Eil-/Schleichgangpositionierung

Mehrachs-Applikationsmodule

— HandlingKinematics: Realisierung von Kinematik und Handling-Anwendungen

— energieoptimierte Koordination von Fahr- und Hubachse eines Regalbediengeréts
— Wickler: einfaches Auf- und Abwickeln von Materialien

— SyncCrane: einfache Ansteuerung von Kranbriicken und Hebern

Funktionsmodul

— das Funktionsmodul erweitert die Funktionalitat des zugehdrenden Applikationsmoduls
— Bremsendiagnose zur Uberpriifung der Funktions- und Leistungsfahigkeit von Bremsen
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9.3 Bedienterminals

Visualisierung und Diagnose

Bedienterminals Gerategeneration DOP11C

Eigenschaften — einheitliche, moderne Panelserie mit Touchscreen, hochauflosendem Farbdisplay und breitem
Betrachtungswinkel

— durchgéangiges Produktportfolio in den GroBen von 4.3” bis 15” Bildschirmdiagonale

— erleichterte Eingabe von Texten auch bei kleineren Panels mittels optimierter Bildschirmtastatur

— schnellere und leistungsstérkere Prozessoren

— groBerer Arbeitsspeicher bietet ausreichend Freiraum fiir die Realisierung selbst umfangreich-
ster Visualisierungsprojekte

— optionale Speichererweiterung mittels SD-Karte oder USB-Stick z. B. zur Protokollierung von
Visualisierungsdaten

— flexible Kommunikationsanbindung durch umfangreiche Schnittstellen und Treiberprotokolle

— fir anspruchsvollste Visualisierungsaufgaben steht nun die neue Windows-basierte Plat-
tform MOVI-PLC® power in Verbindung mit robusten Monitoren in den GroBen 12” und 15” zur
Verfligung. Hierfiir wird die Freischaltung der Runtime-Visualisierung innerhalb des
HMI-Builder.PROs per USB-Dongle bendtigt

— einheitliches Erscheinungsbild bei Windows-basierten sowie Panel-basierten Systemen

— Gehéuse:
- DOP11C40/70/100/120 und 150 aus Aluminium-Druckguss
- DOP11C51, kostengtinstiger da Kunststoffgehduse

Bediensoftware — optimales Zusammenspiel von Visualisierung und SEW-EURODRIVE-Steuerungstechnologie

HMI-Builder.PRO — perfekte Systemintegration als integraler Bestandteil von MOVITOOLS® MotionStudio

— einheitliche Entwicklungsumgebung fiir die komplette C-Gerétereihe (vom kleinen 4.3” Panel bis
zur High-End-MOVI-PLC®-power-gestiitzten 15”-Visualisierung)

— minimaler Projektierungsaufwand durch moderne, effiziente Programmgestaltung

— zahlreiche integrierte HMI-Funktionen wie Rezepturverwaltung, Alarmverwaltung, integriertem
Webserver und vielem mehr, erhohen die Betriebssicherheit und reduzieren die Entwicklung-
skosten

— fiir komplexe Visualisierungsaufgaben bietet die offene Scripting-Funktionalitat in C# die volle
Flexibilitat der .Net-Framework-Architektur

— projektieren und testen der Visualisierungsaufgaben vorab — auch ohne Hardware mit Hilfe des
integrierten Simulationsmodus




Bedienterminals Gerategeneration DOP11C

Geréatetyp Panel Anzeige Bedienung Schnittstellen Prozessor / Speicher
DOP11C-40 43", Touch display panel RS232, RS422/RS485 ARM9 (400 MHz)
480 x 272 Bildpunkte, (resistive) Schnittstelle, Ethernet, — Hauptspeicher:
65k Farben SD Card Slot, USB 128 MB (DDR?2)
— Applikationsspeicher:
80 MB
DOP11C-51 &, Touch display panel RS232, RS422/RS485 ARM9 (400 MHz)
800 x 480 Bildpunkte, (resistive) Schnittstelle, Ethernet, USB | — Hauptspeicher:
65k Farben Limitierter Funktionsumfang 128 MB (DDR?2)
— Applikationsspeicher:
200 MB
DOP11C-70 7, Touch display panel RS232, RS422/RS485 ARM9 (400 MHz)
800 x 480 Bildpunkte, (resistive) Schnittstelle, Ethernet, — Hauptspeicher:
65k Farben SD Card Slot, USB 128 MB (DDR2)
— Applikationsspeicher:
80 MB
DOP11C-100 10.4”, Touch display panel RS232, RS422/RS485 ARM9 (400 MHz)
640 x 480 Bildpunkte, (resistive) Schnittstelle, Ethernet, — Hauptspeicher:
65k Farben SD Card Slot, USB 128 MB (DDR2)
— Applikationsspeicher:
80 MB
DOP11C-120 12.17, Touch display panel RS232, RS422/RS485 Intel Atom (1.1 GHz)
1280 x 800 Bildpunkte, (resistive) Schnittstelle, Ethernet, — Hauptspeicher:
262k Farben SD Card Slot, USB 1 GB (DDR2)
— Applikationsspeicher:
>=14GB
DOP11C-150 15.47, Touch display panel RS232, RS422/RS485 Intel Atom (1.1 GHz)
1280 x 800 Bildpunkte, (resistive) Schnittstelle, Ethernet, — Hauptspeicher:
262k Farben SD Card Slot, USB 1 GB (DDR2)
— Applikationsspeicher:
>=14GB
Geratetyp Monitor
(MOVI-PLC® power)
0PT71C-120 Display 12, Touch display DVl
1280 x 800 Bildpunkte, Monitor in Verbindung mit USB-Schnittstelle fiir
16 Mio. Farben MOVI-PLC® power Touchfunktionalitét
OPT71C-150 Display 15", Touch display DVI,

1280 x 800 Bildpunkte,
16 Mio. Farben

Monitor in Verbindung mit
MOVI-PLC® power

USB-Schnittstelle fiir
Touchfunktionalitat

Geratetyp Lizenz
(MOVI-PLC® power)

ORV71C

USB-Lizenzdongle fir die zeitlich unbegrenzte Ausfiihrung der im HMI-Builder.PRO integrierten Visualisierungsruntime
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10.1 Inbetriebnahme/Engineering

Engineering-Software

MOVITOOLS® MotionStudio

Eigenschaften — ein Softwarebaukasten fiir ein durchgéngiges Engineering:
Inbetriebnahme, Steuerung, Diagnose, Kommunikation und Visualisierung

— parametrieren, programmieren und diagnostizieren einen GroBteil der Umrichterfamilien von
SEW-EURODRIVE — gerételibergreifend

— Antriebe komfortabel in Betrieb nehmen und parametrieren

— Diagnose der Antriebe mit der eingebauten Oszilloskopfunktion

Applikations- und Anwendungsprogramme erstellen, wahlweise in Hochsprache C, Assembler

oder IEC 61131-3

Geratestatus der angeschlossenen Gerdte einsehen

— Diagnose der Feldbuskommunikation mittels eines Busmonitors

steuern der Technologiefunktionen

fertige Applikationsmodule fiir verschiedene Anwendungen

— Verwendung elektronischer Leistungsschilder der Getriebemotoren von SEW-EURODRIVE zur
automatischen Motoranpassung

Kommunikationsschnittstellen MOVITOOLS® MotionStudio unterstiitzt Engineering tber:

— Ethernet TCP/IP, PROFINET 10, EtherNet/IP™, MODBUS TCP

— EtherCAT®

— PROFIBUS DPV1, CAN, DeviceNet™

und die herstelleriibergreifende Softwareschnittstelle TCI Tool-Calling-Interface

PLCIPC DOP: operation,
PC control visualization

4
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ETHERNET TCP/IP

MOVIDRIVE®
MOVIDRIVE®



Tool

Funktionalitat

Inbetriebnahme

— Konfiguration und Inbetriebnahme: Zur Anpassung des Umrichters auf den angeschlossenen
Motor und zur Optimierung von Strom-, Drehzahl- und Lageregler

— Handbetrieb: Das Tool ermdglicht die manuelle Steuerung der Geréte, direkt vom PC aus

Parametrierung

— Parameterbaum: Einheitlicher Editor zur Parametrierung der unterschiedlichen Gerétetypen

— PDO-Editor: Ein Prozessdaten-Objekteditor zur grafischen Konfiguration der Prozessdaten des Meh-
rachs-Servoverstarkers MOVIAXIS®

— Gatewaykonfigurator: Einheitliches Tool zur Diagnose und Konfiguration der Feldbusgateways
UFx41B, DFx, MOVIFIT®-Funktionslevels Classic und Technology

Diagnose und Visualisierung

— Status: Unterstiitzung bei der Gerétediagnose, vermittelt allgemeine Geratestatusinformationen,
manueller Geratereset moglich

— Application Builder: Editor zur Erstellung anwenderspezifischer Visualisierungen und
applikationsspezifischer Diagnose. Verkniipfung der Visualisierung per Dateidownload mit
dem Umrichterprogramm IPOS® und den Parametereinstellungen

— Feldbusmonitor: Kommunikationsdiagnose zwischen Feldbus und Gerat (Monitorbetriebe) und
Sollwertvorgabe an das Gerat, steuerungsunabhéngig (Steuerbetrieb)

— Scope: Diagnose mittels eines Oszilloskopprogramms fiir alle Umrichter von SEW-EURODRIVE

Programmierung

— PLC-Editor: Programmierung der Controller MOVI-PLC® durch einmal erstellte
Applikationsprogramme, gerdteunabhéngig verwendbar

— IPOS®-Assembler und -Compiler

10
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10.1 Inbetriebnahme/Engineering

Software LT Shell

BN I Software LT Shell

Eigenschaften

funktionsbezogene Software zur schnellen Inbetriebnahme durch Parameter-Management und
Netzwerkiiberwachung mittels PC

— mehrsprachiges Programmierwerkzeug fiir Einfach-Umrichter MOVITRAC® LTE-B, Standard-
Umrichter MOVITRAC® LTP-B sowie fiir den dezentralen Einfach-Umrichter MOVIFIT® basic {iber
RS485-Datenaustausch

Funktionen — Parameter hoch- und herunterladen

— Parameter speichern

— Umrichterparameter exportieren

— Umrichter steuern

Zustand des Motors und der Ein- und Ausgénge iberwachen




Software HMI-Builder.PRO

Bediensoftware HMI-Builder.PRO

Eigenschaften

optimales Zusammenspiel von Visualisierung und SEW-EURODRIVE-Steuerungstechnologie
perfekte Systemintegration als integraler Bestandteil von MOVITOOLS® MotionStudio
einheitliche Entwicklungsumgebung fiir die komplette C-Geréatereihe (vom kleinen 4.3” Panel bis
zur High-End-MOVI-PLC®-power-gestiitzten 15”-Visualisierung)

minimaler Projektierungsaufwand durch moderne, effiziente Programmgestaltung

zahlreiche integrierte HMI-Funktionen wie Rezepturverwaltung, Alarmverwaltung, integriertem
Webserver und vielem mehr, erhdhen die Betriebssicherheit und reduzieren die Entwicklung-
skosten

— flr komplexe Visualisierungsaufgaben bietet die offene Scripting-Funktionalitat in C# die volle

Flexibilitat der .Net-Framework-Architektur
projektieren und testen der Visualisierungsaufgaben vorab — auch ohne Hardware mit Hilfe des
integrierten Simulationsmodus

10
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10.1 Inbetriebnahme/Engineering

Anlagen-Software MOVIVISION®

Parametrierbare Anlagen-Software MOVIVISION®

Eigenschaften

parametrieren statt programmieren

grafische Streckenerstellung

integrierte Streckenvisualisierung und Bedienung

Handbedienung

virtuelle Vor-Inbetriebnahme durch Anlagensimulation (2D, 3D)

dezentrale Installation mit zentraler Datenhaltung

Verwaltung von Zugriffsberechtigungen

automatische Koordination der Bewegungsabldufe (Kollisionsschutz, Synchronfahrt)
Gewahrleistung von autarken Produktionsfliissen (Routing Management, Zielvorgaben)
parametrierbarer Datenaustausch zur iiberlagerten Steuerung

mitflihren von Produktions-/Bauteildaten

austauschen von produktionsrelevanten Daten mit ibergeordneten Systemen
spezielle Zusatzfunktionalitaten durch technologische Funktionen (TecUnits)
Unterstlitzung von Sicherheitstechnik

lhre Vorteile

Einfache Planung und Projektierung

uber parametrierbare Forderfunktionen in Kombination mit virtueller Projektierung, Inbetrieb-
nahme und Simulation

Einfache Inbetriebnahme

iber die Parametrierung ohne spezielle Programmierkenntnisse

Hohe Flexibilitdt bei Produktionsdnderungen

durch intuitive Handhabung und Parametrierung

Prézise Fehlerbehebung

durch Logging, Simulation, virtuelle Diagnose und Ursachenbehebung. Externer Support (iber
VPN maglich.

Produktivitét erhdhen

mittels schneller Diagnose, Fernwartung und einfacher Instandhaltung vor Ort

Beispielapplikationen

Einachs-Applikationen, wie z. B. Rollenbahnen

Ein- oder Mehrachs-Applikationen, wie z. B. Drehtische, Querforderer, Hub-/Senkstationen,
Verschiebewagen

MAXOLUTION®-Systemldsungen, wie z. B. Schubplattformen mit Hubtisch, Elektrohdngebahnen,
Fahrerlose Transportsysteme




Funktionalitaten

A

Planung und Projektierung der Anlage

&
Q
Ool&'o

Administration und Verwaltung der Anlagedaten

4

Parametrierung der Anlage
Inbetriebnahme der Anlage
Vereinfachung der Anlageninstandhaltung

Diagnose der Anlage
Betrieb und Uberwachung der Anlage
Simulation

MOVIVISION® Parameter- und
Diagnosetool

Windows-basierendes Parameter- und Diagnosetool
Benutzerzugriff auf die zentrale Datenbank des MOVIVISION®-Servers

MOVIVISION®-Server

Verwaltung aller Daten in einer zentralen Datenbank

Verbindung zu den angeschlossenen dezentralen Steuerungskomponenten wird hergestellt
Datenaustausch zwischen Server und den dezentralen Steuerungskomponenten erfolgt tiber
Feldbusse und/oder Netzwerke

Parameter werden nur hier angelegt oder gedndert

Verwaltung und Kontrolle der Zugriffsberechtigungen 1 0
hohe Datensicherheit und hoher Nutzerkomfort

Datenaustausch zwischen Server und den dezentralen Komponenten iiber Feldbusse und/oder
Netzwerke

Aktivierung automatischer Downloads der Parameter bei Gerédtetausch
Fehleranalysemdglichkeit durch Logging

Katalogfunktionalitat

MOVIVISION®-Client

Daten der dezentralen Steuerungskomponenten werden in der Oberflache visuell dargestellt
Parametrierung und Diagnose auf verschiedenen Ebenen bis hin zum Umrichter

Darstellung erfolgt fir jedes Geréat getrennt nach Parameter- und Diagnosedaten

Vergabe verschiedener Zugriffsberechtigungen flir Benutzer mdglich, z. B. zum

Beobachten oder Parametrieren, zur Erst-Inbetriebnahme, zum Geréatetausch usw.
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10.2 Projektierung

Planungs- und Projektierungstools

SEW-Workbench

.
X

Eigenschaften

Planungs- und Projektierungstool zum Engineering von Antriebssystemen

geeignet flir einfache und komplexe Applikationen

— virtuelle Priifung der Projektierung auf Funktionsfahigkeit

fir mehrere Projekte parallel nutzbar

speicherbarer Warenkorb; Zugriff/Austausch fiir mehrere Nutzer untereinander mdglich
— Projektierungs-Ergebnis wird als Produktliste im PDF-Format gespeichert

Download Registrierung

Bt €§ Produktkonfigurator

......ﬁ,

i

L

Eigenschaften — einfache Online-Konfiguration und einfache elektronische Produktauswahl
— visuelle Unterstiitzung
E E — schnelles Arbeiten
;"J- — kompletter Uberblick, abrufbare CAD-Daten und Dokumentationen
E-l!'-i- — wahrend des Angebots- und Bestellprozesses besteht die Mdglichkeit, dem ausgewahlten
Produkt Ihre Materialnummer und einen spezifischen Kommentar zu hinterlegen




Projektierungstools fur funktionale Sicherheit

*o“.,_eptentwickl,_,”g

SISTEMA
Projektierungstools fiir funktionale Sicherheit
Bewertung von sicherheitshezogenen Maschinensteuerungen nach DIN EN ISO 13849

Eigenschaften

O[:x40]
=

Download
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PDF
Haftungsausschluss

— der Software-Assistent SISTEMA (Sicherheit von Steuerungen an Maschinen) ist ein
Berechnungstool, zur Unterstiitzung bei der Berechnung von Sicherheitskreisen von
Steuerungen und Sensoren an Maschinen und auch speziell fiir Antriebssysteme im
Rahmen der DIN EN ISO 13849-1

— das Windows-Tool bildet die Struktur der sicherheitsbezogenen Steuerungsteile (SRP/CS,
Safety-Related Parts of a Control System) auf der Basis der sogenannten vorgesehenen
Architekturen nach und berechnet Zuverldssigkeitswerte auf verschiedenen Detailebenen
einschlieBlich des erreichten Performance Level (PL)

— die aktuelle Version des Software-Assistenten SISTEMA finden sie auf der Homepage des
Institutes flr Arbeitsschutz der deutschen gesetzlichen Unfallversicherung: www.dguv.de

Safety-Configuration-Library (SCL)
Auswahlhilfe/Vorauswahl von Komponenten der Antriebstechnik von SEW-EURODRIVE fiir

funktionale Sicherheitstechnik. Die dort abgebildeten Grafiken sind stark vereinfacht und haben

keinen Anspruch auf Vollstandigkeit. Die darauf gezeigte Antriebstechnik muss entsprechend der
Anwendung projektiert und sicherheitstechnisch validiert werden.

Funktionsweise

verfiigbar in drei Sprachen

Uber die Navigation kdnnen Sie einfach Ihr gewiinschtes Sicherheitskonzept auswahlen/konfigu-
rieren. Mit jeder Auswahl baut sich ein zugehériges Konzeptbild auf. Dieses ist stark vereinfacht
und gibt einen Uberblick iiber die erforderlichen Komponenten. Nach Abschluss der Konfiguration
erhalten Sie ein vollstdndiges Konzeptbild und eine Ubersicht iiber die damit realisierbaren Sicher-
heitsfunktionen. Dieses kénnen Sie als PDF-Datei herunterladen und speichern. Unsere Konzept-
bilder haben die Priifung durch TOV Siid erfolgreich bestanden.

Es gelten zu den gezeigten Produkten die aktuellen Betriebsanleitungen und Handbiicher.
Diese konnen Sie auf unserer Website herunterladen.

— Deutsch: http://scl.sew-eurodrive.de

— Englisch: http://scl.sew-eurodrive.com

— Franzésisch: http://scl.usocome.com
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10.3 Steuerungstechnik

Freie Programmierung MOVI-PLC®

Effizientes Engineering mit Motion-Control-Plattform MultiMotion

lhre Vorteile

universelle Plattform, weil wir Controller aller Leistungsklassen und das ganze Spektrum an
Antriebselektronik unterstitzen

umfassende Funktionalitat, da sehr viele verschiedene Motion-Control-Funktionen integriert sind
komfortable Parametrierung, weil grafische Tools fiir Konfiguration und Diagnose zur Verfliigung
stehen

effizientes Engineering, weil viele Funktionen durch reine Parametrierung umgesetzt werden
konnen

Motion-Control-Plattform MultiMotion

fir MOVI-PLC® advanced und MOVI-PLC® power ab Technologie-Level T2

unterstiitzt bis zu 64 Achsen

Einzelachsfunktionen: Positionierung, Referenzierung, Drehzahlvorgabe und Tracking
Touch-Probe-Funktion

Verarbeitung von Streckengebern

Technologiefunktionen: Synchronlauf, Kurvenscheibe und Interpolation mit verschiedenen
Ein- und Auskuppelmechanismen

Bremsendiagnose zur Uberpriifung der Funktions- und Leistungsfahigkeit von Bremsen
Nockenschaltwerk fiir bis zu 8 Nockenspuren

Motion-Control-Plattform MultiMotion Light

fir MOVI-PLC® standard, MOVI-PLC® advanced und MOVI-PLC® power ab Technologie-Level TO
unterstiitzt bis zu 64 Achsen

Einzelachsfunktionen: Positionierung, Referenzierung, Drehzahlvorgabe und Tracking
Touch-Probe-Funktion

Bremsendiagnose zur Uberpriifung der Funktions- und Leistungsfahigkeit von Bremsen
Verarbeitung von Streckengebern

Technologiemodule

HandlingKinematics
Kinematics
Energiespar-Regalbediengerat
Wickler




10.4 Steuerungs-/Umrichtertechnik

Parametrierbare Applikationsmodule CCU

Parametrieren statt programmieren mit CCU (Configurable Control Unit)

lhre Vorteile — Parametrieren statt programmieren (iber grafische Konfiguratoren, mit denen Sie vorgefer-
tigte, direkt lauffahige Applikations- und Technologiemodule parametrieren kdnnen.

— Einfach in Betrieb nehmen durch unsere standardisierten Applikationsmodule, mit denen Sie
ohne zeitaufwéndige Programmierung schnell starten kdnnen.

— Applikation optimieren mittels zahlreicher Diagnose-Tools, die wir Innen zur Verfligung stellen.

Applikationen konfigurieren — einfach und schnell mit unserem Application Configurator

fiir CCU:

— grafische Konfiguration der Module iiber den PC

— Konfiguration von standardisierten und direkt lauffahigen Einzelachs- oder Mehrachs-Applika-
tionsmodulen

— Ansteuerung der Module Uber eine standardisierte Prozessdaten-Schnittstelle

— Vor-Inbetriebnahme auch ohne (bergelagerte SPS (speicherprogrammierbare Steuerung) tiber
einen speziellen Steuermodus

— verkiirzte Reaktionszeiten bei der Koordination mehrerer Achsen

— integrierte Diagnose fiir eine schnelle und unkomplizierte Inbetriebnahme

Einzelachs-Applikationsmodule — Drehzahlregelung

— Universalmodul: Drehzahl, Positionierung, Modulo, Restweg

— Universalmodul Technology, zusatzlich mit Winkelsynchronlauf
— Eil-/Schleichgangpositionierung

Mehrachs-Applikationsmodule — HandlingKinematics: Realisierung von Kinematik und Handling-Anwendungen

— energieoptimierte Koordination von Fahr- und Hubachse eines Regalbediengeréts
— Wickler: einfaches Auf- und Abwickeln von Materialien

— SyncCrane: einfache Ansteuerung von Kranbriicken und Hebern

10

Funktionsmodul — das Funktionsmodul erweitert die Funktionalitat des zugehorenden Applikationsmoduls
— Bremsendiagnose zur Uberpriifung der Funktions- und Leistungsfahigkeit von Bremsen
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m Sicherheitstechnik

11.1 Sicher im System

safetypriVE: Funktionale Sicherheit

Stetige Weiterentwicklungen und Automatisierungen sorgen fiir Fortschritt und Wachstum im Maschinen- und Anlagenbau, stellen ihn
aber gleichzeitig auch immer wieder vor neue Herausforderungen: Die Sicherheit der Mitarbeiter, die Vermeidung von Arbeitsunfallen
und gleichzeitig einen storungsfreien Produktionsbetrieb zu gewahrleisten, fordert alle Bereiche eines Produktionsbetriebs. Einen groBen

Beitrag zur ,Funktionalen Sicherheit“ der Maschine oder Anlage leistet dabei die eingesetzte Antriebstechnik.

Genau diesen Herausforderungen stellt sich safetyDRIVE, die Sicherheitstechnik von SEW-EURODRIVE — und dies nicht erst seit Inkraft-
treten der Maschinenrichtlinie 2006/42/EG. safetyDRIVE ermdglicht flexible und wirtschaftliche Ldsungen, die den Aufenthalt von Mitar-
beitern im Schutzbereich ermdglichen und die Verfiigbarkeit der Anlage erhéhen. Umfangreiche Sicherheitsfunktionen zum Abschalten,
Stillsetzen und Halten sowie zum Uberwachen von Bewegungen und Positionen erhéhen die Sicherheit in Ihrer Anlage. Diagnosefunk-

tionen tberwachen die Funktions- und Leistungsfahigkeit der sicherheitsbezogenen Komponenten und runden Ihr Sicherheitskonzept ab.
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Motoroptionen Bremse/Geber

[{&
L L B B B T
'-.-'-- - I
-I-I#"i-l.

TR ec s sesem ~

e "'-'.il |.__

- e
| ® e ua

Motoroptionen Doppelbremse

11



m Sicherheitstechnik

11.2 Schaltschrankinstallation

safetypriVE: Funktionale Sicherheit im Schaltschrank

ﬁ# sl
h i-;-ﬂ:t

LA

Mit sicherer Kommunikation

DFS11B/21B fiir Stoppfunktionen

optimierte Stoppiiberwachung fiir alle Antriebskomponenten
dadurch vereinfachte Planung und Realisierung von Anlagen jeden Typs

DFS12B/22B fiir sichere Kommunikation

zielgerichtete Auslegung auf die Bewegungs- und Positionsiiberwachung
einfache und kompakte Integration in den Antriebsumrichter MOVIDRIVE® B

MOVISAFE® DCS22B fiir Bewegungsiiber-
wachung

umfassende und sichere Uberwachung der Bewegungsabléufe
konzipiert fiir die kompakte Integration in den Antriebsumrichter MOVIDRIVE® B
(BaugroBen 1 bis 7)

MOVISAFE® DCS21B fiir Bewegungs- und
Positionsiiberwachung

umfassende und sichere Uberwachung der Bewegungs- und Positionsablaufe
einfache und kompakte Integration in den Antriebsumrichter MOVIDRIVE® B

Sicherheitsfunktionen geméaB IEC 61800-5-2

MOVISAFE® DFS11B/21B: STO, SS1
MOVISAFE® DCS21B: STO, SS1, SS2, SOS, SLS, SDI, SSR, SSM, SLI, SCA, SLP
MOVISAFE® DCS22B: STO, SS1, SS2, SOS, SLS, SDI, SSR, SSM

PROFlsafe via PROFIBUS DP oder PROFINET 10

MOVISAFE® DFS11B/21B: Kommunikation via PROFIBUS DP oder PROFINET 10
MOVISAFE® DCS21B:

- DFS12B — Kommunikation via PROFIBUS DP

- DFS22B — Kommunikation via PROFINET 10

MOVISAFE® DCS22B:

- DFS12B — Kommunikation via PROFIBUS DP

- DFS22B — Kommunikation via PROFINET 10

Anzahl Ein-/Ausginge

MOVISAFE® DFS11B/21B:

- 1 digitaler sicherer Ausgang

MOVISAFE® DCS..B:

- 8 digitale sichere Eingdnge

- 3 digitale sichere Ausgange

- eingebaute Achswachterfunktionalitat

- konzipiert fir die Integration im Antriebsumrichter

MOVISAFE® DFS11B/21B fiir Antriebsumrichter MOVIDRIVE® B (BaugrdBen 0 bis 7) und fiir
Frequenzumrichter MOVITRAC® B (BaugréBen 0 bis 5)

MOVISAFE® DFS12B/22B fiir Antriebsumrichter MOVIDRIVE® B (BaugroBen 1 bis 7)
MOVISAFE® DCS..B fiir Antriebsumrichter MOVIDRIVE® B (BaugroBen 1 bis 7)

Einsatzgebiete fiir die Sicherheitskarten
DFS..B und DCS..B in der Schaltschrank-
Antriebstechnik

Regalbediengeréate

Verfahrwagen

Krananlagen

Handlingportale

Gepéckhandlinganlagen

Gewerke: Presswerk, Rohbau, Lack, Endmontage




Autarke Sicherheitstechnik

MOVISAFE® DCS31B fiir Bewegungs- und
Positionsiiberwachung

Sicherheitsfunktionen gemas IEC 61800-5-2: STO, SS1, SS2, SOS, SLS, SDI, SSR, SSM, SLI,
SCA, SLP

— 8 digitale sichere Eingdnge

— 3 digitale sichere Ausgénge

— eingebaute Achswéchterfunktionalitit

— integrierte Logikverarbeitung fir freie Verkniipfung von Ein-/Ausgangen

— konzipiert fiir die Integration in Antriebsumrichter MOVIDRIVE® B (BaugroBen 1 bis 7)

MOVISAFE® DCS32B fiir
Bewegungsiiberwachung

— Sicherheitsfunktionen geméB IEC 61800-5-2: STO, SS1, SS2, SQS, SLS, SDI, SSR, SSM
— 8 digitale sichere Eingénge

— 3 digitale sichere Ausgénge

— eingebaute Achswéchterfunktionalitat

— integrierte Logikverarbeitung fir freie Verkniipfung von Ein-/Ausgangen

— konzipiert fiir die Integration in Antriebsumrichter MOVIDRIVE® B (BaugrdBen 1 bis 7)

Einsatzgebiete fiir die Sicherheitskarten
DCS..B in der Schaltschrank-Antriebstechnik

— Regalbediengeréate

— Verfahrwagen

— Krananlagen

— Handlingportale

— Gepéckhandlinganlagen

— Gewerke: Presswerk, Rohbau, Lack, Endmontage

MOVISAFE®: Integrierte funktionale Sicherheit im Umrichter

Eigenschaften

lhre Vorteile

— Flexibilitat ausnutzen, weil sich unsere safetyDRIVE-Komponenten ganz variabel flir jeden

Anlagentyp zusammenstellen lassen

— Betriebsrisiken minimieren, da die funktionale Sicherheit safetyDRIVE wirkungsvoll alle

Gefahrenquellen ausschaltet

— wirtschaftlich antreiben, weil Sie mit den Sicherheitskomponenten von safetyDRIVE Kosten flr 1 1

externe Sicherheitssysteme einsparen

— normkonform arbeiten, da alle safetyDRIVE-Module den geltenden gesetzlichen Vorgaben

entsprechen
MOVISAFE®: Modulare Sicherheit im Umrichter

— Optionskarten MOVISAFE® DCS..B fiir den Antriebsumrichter MOVIDRIVE® B
— Sicherheitsmodule MOVISAFE® UCS..B fiir alle Schaltschrankumrichter MOVIAXIS®, MOVITRAC®,

MOVIDRIVE®

— Mehrachs-Logikmodule UCS..B als integrierte Logikverarbeitung fir freie Verknipfung von

Ein-/Ausgéngen




m Sicherheitstechnik

11.2 Schaltschrankinstallation

Modulare Sicherheitstechnik fur den Umrichter

Sicherheitsmodule — Kompakt (bis zu zwei Achsen)

=t

— Sicherheitsmodul UCS10B

— Sicherheitsmodul UCS10B/PS: PROFIsafe via PROFIBUS DP/PROFINET 10

— Sicherheitsmodul UCS11B

— Sicherheitsmodul UCS11B/PS: PROFIsafe via PROFIBUS DP/PROFINET 10

— Sicherheitsmodul UCS12B

— Sicherheitsmodul UCS12B/PS: PROFIsafe via PROFIBUS DP/PROFINET 10
Sicherheitsmodul UCS14B/PS: PROFIsafe via PROFIBUS DP/PROFINET 10
Kommunikationsmodul UCS26B fuir optionale PROFIBUS DP-Kommunikation
Kommunikationsmodul UCS27B fir optionale PROFINET 10-Kommunikation

Eigenschaften integrierte Logikverarbeitung fir freie Verknlpfung von Ein-/Ausgéngen
Achswéchterfunktionalitat:
- UCS10B, UCS10B/PS: ohne Geberauswertung
- UCS11B, UCS11B/PS: fir eine Achse
- UCS12B, UCS12B/PS: fiir bis zu 2 Achsen
- UCS14B/PS: fiir bis zu 2 Achsen mit bis zu 2 Geber pro Achse
— Sicherheitsfunktionen geméaB IEC 61800-5-2:

- UCS10B, UCS10B/PS: STO, SS1c

- UCS11B, UCS11B/PS, UCS12B, UCS12B/PS, UCS14B/PS:

STO, SS1, SS2, SOS, SLS, SDI, SSR, SSM, SLI, SCA, SLP

— PROFIsafe via PROFIBUS DP und PROFINET 0 bei allen Sicherheitsmodulen UCS..B
erweiterbar mit Ein-/Ausgangsmodulen:
- bis zu 56 sichere digitale Eingdnge
- bis zu 23 sichere Ausgange

Scara-Roboter
Applikations-Regalbediengeréte
— Handlingportale

— Sondermaschinenbau

— Palettierer

Einsatzgebiete




Sicherheitsmodule — Mehrachs (bis zu zwdlf Achsen)

— Sicherheitsmodul UCS50B

— Sicherheitsmodul UCS50B/PS: PROFIsafe via PROFIBUS DP/PROFINET 10
— Sicherheitsmodul UCS51B

— Sicherheitsmodul UCS51B/PS: PROFIsafe via PROFIBUS DP/PROFINET 10
— Sicherheitsmodul UCS50B/DP mit PROFIBUS DP

— Sicherheitsmodul UCS50B/PN mit PROFINET 10

— Sicherheitsmodul UCS61B

— Sicherheitsmodul UCS62B

— Sicherheitsmodul UCS63B

Eigenschaften

integrierte Logikverarbeitung fiir freie Verknlpfung von Ein-/Ausgéngen
Achswachterfunktionalitét fir bis zu 12 Achsen

Sicherheitsfunktionen geméB IEC 61800-5-2: SS1, SS2, SOS, SDI, SLS, SSR, SLA, SAR, SSM,
SLI, SCA, SLP

PROFIsafe via PROFIBUS DP und PROFINET 10 bei allen Sicherheitsmodulen UCS..B
erweiterbar mit Ein-/Ausgangsmodulen

- bis zu 150 digitale Ein-/Ausgénge

- bis zu 54 Ausgédnge

Scara-Roboter

— Applikations-Regalbediengerate
Handlingportale
Sondermaschinenbau
Palettierer

Einsatzgebiete

11



m Sicherheitstechnik

11.3 Dezentrale Installation

safetypriVE: Funktionale Sicherheit

Dezentrale Installationen mit einer dezentralen Antriebssteuerung

MOVIFIT®-MC oder -FC und integrierter funktionaler Sicherheit

Eigenschaften und Vorteile

umfangreiche Sicherheitsfunktionalitit zur Abschaltung, Drehzahl- und Drehrichtungstiber-
wachung (STO, SS1, SLS, SDI)

reduzierter Verdrahtungsaufwand durch die Integration der funktionalen Sicherheitstechnik
kiirzeste Nachlaufwege und Reaktionszeiten der Anlage durch direkte Uberwachung und
Abschaltung

schnelle Inbetriebnahme durch einfache Parametrierung von abgeschlossenen Sicherheits-
funktionen

einfache und gefiinrte Abnahme der Sicherheitsfunktionalitat

Stand-Alone-Safety-Losungen im autarken Betrieb ohne externe Sicherheitssteuerung méglich
lange Lebensdauer der Sicherheitskomponenten aufgrund langer Gebrauchsdauer (20 Jahre)
einfache Integration der sicheren Antriebstechnik in bestehende Anlagen mit PROFIsafe-
Kommunikation

universell einsetzbar im PROFIsafe-Netzwerk via PROFIBUS und PROFINet 10 via Safety-Option S12
zertifiziert gemaB EN ISO 13849-1 PL d

Safety-Option $12

Steuerung Uber PROFIsafe mit Safety-Option S12
Sicherheitsfunktionen geméaB IEC 61800-5-2

- sicheres Abschalten (STO)

- sicheres Stillsetzen (SS1(c) und SS1(a))

- sicheres Bewegen (SLS, SDI)

Zulassungen

- bis SIL 3 geméB IEC 61508

- bis PL e gem&B EN ISO 13849-1

Variante S12A

4 sichere Eingange F-DI (OSSD-fahig)

2 Pulsausgéange

2 sichere Ausgénge F-DO (2-polig)

1 sicherer Ausgang gerateintern STO (2-polig)

Variante S12B

8 sichere Eingénge F-DI (OSSD-fahig)
2 Pulsausgange
1 sicherer Ausgang geréteintern STO (2-polig)

Anwendungsheispiele

Rollenbahn
Stauforderer
Eckumsetzer
Umsetzer
etc.




Dezentrale Sicherheitssteuerung MOVISAFE® HM31
mit MOVIPRO® einsetzbar

Eigenschaften und Vorteile

— skalierbare Sicherheitstechnik fiir dezentralen Applikationsumrichter fir einfache und komplexe
Sicherheitsfunktionalitat

— reduzierter Verdrahtungsaufwand durch die Integration der funktionalen Sicherheitstechnik

— kiirzeste Nachlaufwege und Reaktionszeiten der Anlage durch direkte Uberwachung und Abschaltung

— einfachste Inbetriebnahme und Abnahme der Achssicherheitsfunktionalititen

— flexible Zusammenstellung und Abnahme von komplexen anwendungsspezifischen Sicherheits-
funktionen

— Stand-Alone-Safety-Losungen im autarken Betrieb ohne externe Sicherheitssteuerung méglich

— lange Lebensdauer der Sicherheitskomponenten aufgrund langer Gebrauchsdauer (20 Jahre)

— einfache Integration der sicheren Antriebstechnik in bestehende Anlagen mit PROFIsafe-
Kommunikation

— universell einsetzbar im PROFIsafe-Netzwerk via PROFIBUS und PROFINet 10

— zertifiziert nach (IEC 61508) SIL 3, (EN ISO 13849-1) PL e

Einfache Projektierung mit
MOVIPRO®-SDC/-ADC

— Steuerung Gber PROFIsafe mit der PROFIsafe-Option S11

— optionale sicherheitsgerichtete Bremsabschaltung (SBC)

— integrierte PROFIsafe-Option S11 verfligt Gber 4 sicherheitsgerichtete Eingdnge zum Anschluss
von sicheren Sensoren und zwei sicherheitsgerichtete Ausgange

Spezifische MOVIPRO®-Ausfiihrung mit
Funktionserweiterungen als Antriebs- und
Systemsteuerung fiir MAXOLUTION®-System-
losungen

— dezentrale Sicherheitssteuerung MOVISAFE® HM31

— freie Programmierung nach IEC 61131-3 per ,Drag & Drop“ mit Hilfe zertifizierter Funktions-
bausteine (Motion Library PFF-HM31) und dem Engineering Tool ,SILworX*

— in Anlehnung an die IEC 61800-5-2 stehen fertige Antriebs- und Applikationsbausteine (Motion
Library, SIL 3 bzw. PL e zertifiziert) fiir die mobile und stationére Fordertechnik zur Verfligung
- §S1, SS2, SOS, SDI, SLS, SSR, SLA, SAR, SSM, SLI, SLP
- sicheres Abschalten und Stillsetzen
- sichere Bereichsumschaltung
- sichere Bewegungs- und Positionserfassung

Hardwarebelegung

— 24 sichere digitale Eingénge (8 0SSD-fahig) und 8 sichere P/M-schaltende digitale Ausgénge

— sichere Zahlereingénge (HTL, TTL)

— CAN- und RS485-Schnittstellen

Zertifizierung

— SIL 3, gemaB IEC 61508

— PL e, gemaB EN ISO 13849-1

Sichere Kommunikation

— safeethernet (SIL 3, Master & Slave), auch tiber WLAN mdglich

— PROFINET, PROFlsafe (Controller/Host & Device/Device)

Anwendungshbeispiele

Schwerlast-Elektrohdngebahnen, Fahrerlose Transportsysteme, Scherenhubtische, Hub-/Senkférder-
er, Hubstationen, Verschiebewagen, Drehverteiler, Rundtakttische, Hochgeschwindigkeits-Horizon-
talférderer mit Positionierung

11
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11.4 Motoroptionen

safetybprIVE: Integrierte Sicherheitstechnik

Kennzeichnung integrierter Sicherheitstechnik
auf dem Motortypenschild
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Eigenschaften und Vorteile

Antriebe von SEW-EURODRIVE verfligen optional (iber integrierte Sicherheitstechnik. Geber oder
Bremsen konnen einzeln und in Kombination sicherheitsgerichtet im Antrieb integriert sein.
SEW-EURODRIVE kennzeichnet die im Antrieb integrierte Sicherheitstechnik iiber das FS-Logo auf
dem Motortypenschild. Damit erkennen Sie bei Inspektions- und Wartungsarbeiten am Antrieb so-
fort die Verwendung der Sicherheitstechnik und konnen richtig darauf reagieren. Somit bleiben
auch zukiinftig die Eigenschaften fiir die funktionale Sicherheit erhalten. Unsere funktional sicheren
Antriebskomponenten werden stetig erganzt und so kdnnen wir Ihnen das gesamte Sicherheitssys-
tem fiir Ihre Anlagen anbieten.

Integrierte Sicherheitstechnik

0

Zertifizierte Sicherheitshremse

Zertifizierter Sicherheitsgeber

Kombination aus zertifizierter Sicherheitsbremse und zertifiziertem Sicherheitsgeber




Integrierte Sicherheitstechnik fur Drehstrommotoren DR../EDR..

Zertifizierte Sicherheitsgeber
Anbaugeber

Eigenschaften

Unsere Anbaugeber sind in der Ausfilhrung flr funktionale Sicherheit optional verfigbar.
Zusammen mit unseren Sicherheitswéchtern, z. B. UCS..B oder DCS..B stehen Ihnen umfangreiche
Sicherheitsfunktionen zur Uberwachung von Bewegungen oder Positionen zur Verfiigung.

Vorteile

Einsatz eines funktional sicheren Gebers

Sicherheitsbewertung des Geberanbaus gemas EN ISO 13849-1

— Erflillung der Anforderungen an Dokumentationen

hohe Fertigungsqualitat fiir die héheren Anforderungen in der funktionalen Sicherheit

Angabe der Sicherheitskennwerte zur einfachen Ermittlung des erreichten Performance Levels

— TUV-zertifiziert zur Eignung der Geber in sicherheitsrelevanten Applikationen

— verflighar auch am explosionsgeschiitzten Drehstrommotor EDR.. / EDRN gemaB EU-Richtlinie
2014/34/EU (ATEX) in den Ausflinrungen /3G, /3D, /3GD

— verflighar auch am explosionsgeschiitzten Drehstrommotor EDRN gemaB IECEx in den

Ausfiihrungen /3G-c, /3D-c, /3GD-c

Ausfiihrungen

Fiir Motoren DR..71 bis DR..132 / DRN80 bis DRN132S sowie explosionsgeschiitzte
Motoren EDR..71 bis EDR..132 / EDRN80 bis EDRN132S

— ES7S: sichere Sin/Cos-Schnittstelle

— AS7W: RS485-Schnittstelle (MultiTurn) + sichere Sin/Cos-Schnittstelle

— AS7Y: SSI-Schnittstelle (MultiTurn) + sichere Sin/Cos-Schnittstelle

Fiir Motoren DR..160 bis DR..280 / DRN132M bis DRN280 sowie an explosionsgeschiitz-
ten Motoren EDR..160 bis EDR..280 / EDRN132M bis EDRN280

— EG7S: sichere Sin/Cos-Schnittstelle

— AG7W: RS485-Schnittstelle (MultiTurn) + sichere Sin/Cos-Schnittstelle

— AG7Y: SSI-Schnittstelle (MultiTurn) + sichere Sin/Cos-Schnittstelle

Klassifizierung/Normengrundlage

— SIL 2 geméB EN 620617
— PL d gem&B EN ISO 13849-1"

Sicherheitsfunktionen geméas IEC 61800-5-2

SS1, 882, SOS, SLS, SDI, SLI, SLA, SSR, SSM

1) Die SIL- bzw. PL-Klassifizierung gilt fiir die Sin/Cos-Schnittstelle.
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m Sicherheitstechnik

11.4 Motoroptionen

Integrierte Sicherheitstechnik fur Drehstrommotoren DR..

Zertifizierter Sicherheitsgeber

Einbaugeber

Eigenschaften Unsere Einbaugeber sind in der Ausflihrung flr funktionale Sicherheit optional verfligbar. Zusam-
men mit unserer Safety-Option S12 im MOVIFIT® stehen Ihnen umfangreiche Sicherheitsfunktionen
zur Uberwachung von Bewegungen zur Verfiigung.

Einsatz eines funktional sicheren Gebers

Sicherheitsbewertung des Geberanbaus geméaB EN ISO 13849-1

— Erflillung der Anforderungen an Dokumentationen

hohe Fertigungsqualitat fiir die hoheren Anforderungen in der funktionalen Sicherheit

Angabe der Sicherheitskennwerte zur einfachen Ermittlung des erreichten Performance Levels
— TUV-zertifiziert zur Eignung der Geber in sicherheitsrelevanten Applikationen

Vorteile

Ausfiihrungen Fiir Motortyp DR..71 bis DR..132 / DRN80 bis DRN132S
EI7C FS: HTL-Schnittstelle (Gegentakt)

Klassifizierung/Normengrundlage — SIL 2 geméaB EN 61800-5-2
— PL d gemaB EN ISO 13849-1

Sicherheitsfunktionen geméaB IEC 61800-5-2 | SS1, SLS, SDI




Zertifizierte Sicherheitsbremse

(Einzel-)Bremse BE..

Eigenschaften

Mit den Sicherheitsbremsen von SEW-EURODRIVE konnen Sie in lhren Maschinen die Sicherhe-

it durch die Realisierung von Sicherheitsfunktionen fiir das Abbremsen und das Halten mittels
Bremsen erhohen.

Im intelligenten Zusammenspiel von Sensor, Steuerung und Aktor stellt die Sicherheitsbremse den
sicherheitsrelevanten Aktor dar.

Vorteile

— hohe Fertigungsqualitét fir die hoheren Anforderungen in der funktionalen Sicherheit
lange Betriebszeit (T, ,-Wert) der Bremse durch die hohen B, -Werte

10D

hohe B, ,,-Werte erlauben einen hoheren Performance Level

TUV-zertifiziert zur Eignung der Bremse in sicherheitsrelevanten Applikationen
geeignet fiir die Einbindung in ein sicheres Bremsensystem (SBS) bis Performance Level e (PL €)

Ausfiihrungen

Fiir Motoren DR..71 bis DR..225 / DRN63 bis DRN225 sowie explosionsgeschiitzte
Motoren EDR..71 bis EDR..225 / EDRN80 bis EDRN225
BEO3 bis BE32

Nennbremsmomente

0.9 Nm bis 600 Nm

Optionen

— Handliftung HR, selbsttétig riickspringend
— Funktions- und VerschleiBiiberwachung DUB / DUE

Klassifizierung/Normengrundlage

Kategorie 1 (Cat. 1) gemaB EN ISO 13849-1

Sicherheitsfunktionen

— SBA" (Safe Brake Actuation): Sicheres Abbremsen mit der elektromechanischen Bremse
— SBH" (Safe Brake Hold): Sicheres Halten mit der elekiromechanischen Bremse

" Die Funktionen SBA und SBH wurden in Anlehnung an die Norm EN 61800-5-2 durch SEW-EURODRIVE definiert.

11



m Sicherheitstechnik

11.4 Motoroptionen

Integrierte Sicherheitstechnik fur Drehstrommotoren DR..

' Zertifizierte Sicherheitsbremse
-

. Doppelbremse BF../BT..
P

T ay

Eigenschaften Mit den Sicherheitsbremsen von SEW-EURODRIVE kénnen Sie in lhren Maschinen die Sicherheit
durch die Realisierung von Sicherheitsfunktionen fiir das Abbremsen und das Halten mittels
Bremsen erhohen.

Im intelligenten Zusammenspiel von Sensor, Steuerung und Aktor stellt die Sicherheitsbremse den
sicherheitsrelevanten Aktor dar.

Vorteile — hohe Fertigungsqualitat fiir die hoheren Anforderungen in der funktionalen Sicherheit

lange Betriebszeit (T, ,-Wert) der Bremse durch die hohen B, -Werte

hohe B, ,,-Werte erlauben einen hdheren Performance Level

— TOV-zertifiziert zur Eignung der Bremse in sicherheitsrelevanten Applikationen

geeignet fiir die Einbindung in ein sicheres Bremsensystem (SBS) bis Performance Level e

(PL e).

Weitere Vorteile der Doppelbremsen BT11 bis BT30 fiir Anwendungen in der Veranstaltungstechnik
— Erflillung der speziellen Anforderungen der Veranstaltungstechnik (DIN 56950-1)

— extrem leise Ausflhrung flr gerduschsensitive Umgebungen

Ausfiihrungen Fiir Motortyp DR..112 bis DR..180
— flir Industrieanwendungen: BF11 bis BF30
— flr Anwendungen in der Veranstaltungstechnik: BT11 bis BT30

Nennbremsmomente 2 x 20 Nm bis 2 x 300 Nm

Optionen — Handliftung HR, selbsttatig riickspringend. Die beiden Teilbremsen kénnen gleichzeitig iber
einen Hebel geliiftet werden.

— Handliftung HT, selbsttatig rtickspringend. Die beiden Teiloremsen kénnen gleichzeitig oder
separat (iber einen Hebel geliiftet werden.

— kontinuierliche Funktions- und VerschleiBiberwachung DUE

Klassifizierung/Normengrundlage Kategorie 3" (Cat. 3) gemaB EN ISO 13849-1

Sicherheitsfunktionen — SBA? (Safe Brake Actuation): Sicheres Abbremsen mit der elektromechanischen Bremse
— SBH? (Safe Brake Hold): Sicheres Halten mit der elektromechanischen Bremse

" Die Kategorie 3 erfordert normativ eine Bremsendiagnose der Doppelbremse. Diese ist nicht Bestandteil der Doppelbremse und im Bremsensystem zu realisieren.
2 Die Funktionen SBA und SBH wurden in Anlehnung an die Norm EN 61800-5-2 durch SEW-EURODRIVE definiert.



Integrierte Sicherheitstechnik fuir Servomotoren CMP..

B

Zertifizierte Sicherheitsgeber

Eigenschaften

Unsere Geber sind in der Ausfilhrung flir funktionale Sicherheit optional verfigbar. Zusammen mit
unseren Sicherheitswéchtern, z. B. UCS..B oder DCS..B stehen Ihnen umfangreiche Sicherheits-
funktionen zur Uberwachung von Bewegungen oder Positionen zur Verfligung.

Vorteile

Einsatz eines funktional sicheren Gebers

Sicherheitsbewertung des Geberanbaus gemas EN ISO 13849-1

— Erflillung der Anforderungen an Dokumentationen

hohe Fertigungsqualitat fiir die héheren Anforderungen in der funktionalen Sicherheit

Angabe der Sicherheitskennwerte zur einfachen Ermittlung des erreichten Performance Levels
— TUV-zertifiziert zur Eignung der Geber in sicherheitsrelevanten Applikationen

Ausfiihrungen

Fiir Motorten CMP..40 bis CMP..112S/M

AKOH: RS485-Schnittstelle (Hiperface® MultiTurn) + sichere Sin/Cos-Schnittstelle
Fiir Motoren CMP..50 bis CMP..112

AK1H: RS485-Schnittstelle (Hiperface® MultiTurn) + sichere Sin/Cos-Schnittstelle

Klassifizierung/Normengrundlage

— SIL 2 geméB EN 620617
— PLd gem&B EN ISO 13849-1"

Sicherheitsfunktionen geméas IEC 61800-5-2

SS1, 852, SOS, SLS, SDI, SLI, SLA, SSR, SSM

1) Die SIL- bzw. PL-Klassifizierung gilt fiir die Sin/Cos-Schnittstelle.
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m Sicherheitstechnik

11.4 Motoroptionen

Integrierte Sicherheitstechnik fur Servomotoren CMPZ..

Zertifizierte Sicherheitshremse

(Einzel-)Bremse BY..

Eigenschaften Mit den Sicherheitsbremsen von SEW-EURODRIVE kénnen Sie in lhren Maschinen die Sicherheit
durch die Realisierung von Sicherheitsfunktionen fiir das Abbremsen und das Halten mittels Brem-
sen erhohen.

Im intelligenten Zusammenspiel von Sensor, Steuerung und Aktor stellt die Sicherheitsbremse den
sicherheitsrelevanten Aktor dar.

Vorteile — hohe Fertigungsqualitat fiir die hoheren Anforderungen in der funktionalen Sicherheit
lange Betriebszeit (T, ,-Wert) der Bremse durch die hohen B, -Werte

10D

hohe B, ,,-Werte erlauben einen hdheren Performance Level

— TOV-zertifiziert zur Eignung der Bremse in sicherheitsrelevanten Applikationen
— geeignet fiir die Einbindung in ein sicheres Bremsensystem (SBS) bis Performance Level e (PL €)

Ausfiihrung Fiir Motortyp CMPZ71 bis CMPZ100
BY2 bis BY8
Nennbremsmomente 7 Nm bis 80 Nm
Option Handlliftung HR, selbsttétig riickspringend
Klassifizierung/Normengrundlage Kategorie 1 (Cat. 1) gemaB EN ISO 13849-1
Sicherheitsfunktionen — SBA" (Safe Brake Actuation): Sicheres Abbremsen mit der elektromechanischen Bremse

— SBH" (Safe Brake Hold): Sicheres Halten mit der elektromechanischen Bremse

" Die Funktionen SBA und SBH wurden in Anlehnung an die Norm EN 61800-5-2 durch SEW-EURODRIVE definiert.



11.5 Sichere Bremsenansteuerung

safetypriVE: Sicheres Bremsmodul BST

Sicheres Bremsmodul BST

i W i fiir Schaltschrankinstallation

£t
"R E
L -

Eigenschaften Bremsenansteuerung zur sicheren Abschaltung einer Bremse.
Mit seinen zwei DC-24 V-Steuereingéngen ermaglicht das sichere Bremsmodul BST die funktionale
und sicherheitsgerichtete Ansteuerung der Bremse in einem Gerét.

Vorteile — einfache Installation im Schaltschrank auf der Hutschiene
— abgestimmt zum sicheren Schalten unserer Bremsen
— das BST bewirkt als elektronisches Schaltelement:
- ein verschleiBfreies Abschalten der Bremse im normalen Betrieb sowie bei Nothalt-Bremsungen
- den Entfall der Betrachtung der zuldssigen Schaltspiele, wie z. B. bei Relais
- den Entfall einer Kontaktiiberwachung (Riickfiinrung) in der tibergeordneten sicheren Logik,
bspw. bei Relais
- durch Bestéatigung des Sicherheitskennwertes von SEW-EURDORIVE entfallt fiir Sie die
MTTF,-Berechnung
— Statusanzeige (iber den Schaltzustand der Bremsenansteuerung direkt am BST
— TUV-zertifiziert zur Eignung der Bremse in sicherheitsrelevanten Applikationen

Spannungsversorgung Die Versorgung des BST erfolgt z. B. liber den DC-Zwischenkreis des Umrichters
Bremsenspannung Verfligbar fiir die Bremsenspannungen

- 230V

— 400V

— 460V
Bremsen — geeignet fir Bremsen mit 2-Leiter- und 3-Leiter-Anschluss < 120 W

— kompatible Bremsen am DR..-Asynchronmotor
- BEO3 bis BE32
- BF11 bis BF30

— kompatible Bremsen am CMP..-Synchronmotor
- BY2 bis BY14

Klassifizierung/Normengrundlage Kategorie 3 (Cat. 3), PL d gemé&B EN ISO 13849-1

Sicherheitsfunktion geman IEC 61800-5-2 Sichere Bremsenansteuerung (SBC — Safe Brake Control)

11



m Sicherheitstechnik

11.6 Bremsendiagnose

Softwarefunktion Bremsendiagnose

Softwarefunktion Bremsendiagnose

Eigenschaften Testen der Funktions- und Leistungsfahigkeit Ihrer Bremsen

Vorteile — einfache Inbetriebnahme dank unserer standardisierten Softwarefunktion fiir Controller

— Funktionserweiterung fiir Ihren Applikations-Umrichter MOVIDRIVE® B oder lhren Servo-Meh-
rachsverstarker MOVIAXIS®

— Bewertung lhres Sicherheitssystems durch den Diagnosedeckungsgrad der Bremsendiagnose
(DCavg-Wert)

— Erfillung normativer Anforderungen an Ihr Sicherheitssystem ermdglicht Lésungen bis
Performance Level e (PL e)

— Erh6hung der Anlagenverfiigbarkeit durch friihzeitiges Erkennen von Funktions- oder Leistung-
seinschrénkungen sowie Optimierung von Wartungsarbeiten

Statische Bremsendiagnose — diagnostiziert lhre Bremse durch Uberpriifung der Schaltfahigkeit und des vorhandenen
Bremsmoments

— separate Diagnose flr jede Bremse

— die Diagnose erfolgt fir die Bremse verschleiBfrei

— die integrierte dynamische Lasterkennung erkennt automatisch die vorliegende Lastsituation.
Ein separates Priifgewicht ist fiir die Diagnose nicht mehr erforderlich.

Dynamische Bremsendiagnose — (iberpriift den zuldssigen Anhalteweg
— ergénzt die statische Bremsendiagnose




11.7 Safety-Configuration-Library (SCL®)

Safety-Configuration-Library (SCL®)

Die Safety-Configuration-Library (SCL®) ist eine Auswahlhilfe von Komponenten der Antriebstechnik von SEW-EURODRIVE fiir funktionale Sicherheitstech-

nik. Uber die Navigation kdnnen Sie einfach Ihr gewiinschtes Sicherheitskonzept auswahlen/konfigurieren. Mit jeder Auswahl baut sich ein zugehériges
Konzepthild auf. Dieses ist stark vereinfacht und gibt einen Uberblick iiber die erforderlichen Komponenten. Nach Abschluss der Konfiguration erhalten
Sie ein vollstandiges Konzeptbild und eine Ubersicht iiber die damit realisierbaren Sicherheitsfunktionen. Dieses kdnnen Sie als PDF-Datei herunterladen
und speichern. Unsere Konzeptbilder sind durch den TUV Stid gepriift.

Eigenschaften

verfiigbar in drei Sprachen

Die Safety-Configuration-Library (SCL®) ist in drei Sprachen verflighar.
Starten Sie die SCL® im Internet unter:

— Deutsch: http://scl.sew-eurodrive.de

— Englisch: http://scl.sew-eurodrive.com

— Franzésisch: http://scl.usocome.com
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12.2 Dezentrale Energieversorgung







Energieubertragung / Energieversorgung

12.1 Kontaktlose Energieubertragung MOVITRANS®

L

Eigenschaften

MOVITRANS®, das System zur kontaktlosen Energietibertragung von SEW-EURODRIVE, basiert

auf dem Prinzip der induktiven Energielibertragung

Ubertragung der elektrischen Energie kontaktlos von einem fest verlegten Leiter auf einen oder
mehrere mobile Verbraucher

elektromagnetische Kopplung erfolgt tber einen Luftspalt und ist wartungs- und verschleiBfrei

kontaktlose Energielibertragung verursacht selbst keine Verschmutzung und ist unempfindlich

gegen Fremdverschmutzung

geprift nach BGV B11

Einsatzgebiete

perfektes Versorgungssystem bei allen mobilen Applikationen

bei Uberbriickung langer Verfahrwege mit hoher Geschwindigkeit

wenn wartungsfreier Betrieb gefordert ist

bei Anwendungen in schmutzkritischen Bereichen, die keine zusétzliche Verschmutzung erlaubt
in Nass- und Feuchtbereichen

Stationdre Komponenten

Einspeise-Steller TPS

Leistung: 4.0 kW oder 16.0 kW
U, :380V-500V+10%

Netz*

Schutzart: IP20

Anschaltmodul TAS

Leistung: 4.0 kW oder 16.0 kW
|,- 60 A oder 85 A
Schutzart: IP10

Kompensations-Kondensatoren TCS

Kapazitatswerte: 2 pF, 4 pF, 8 pF, 16 pF oder 32 pF

— Ausgangsstrom: 60 A oder 85 A

Schutzart: IPO0O




Mobile Komponenten

Anpass-Steller TPM12B

— Ausgangs-Nennleistung:
- bei Anschluss von 4x THM10C: max. 3.6 kW
- bei Anschluss von 2x THM10E: max. 3.0 kW
— Ausgangsspannung: 500 VDC
— Zusatzausgangsspannung: 24 V, max. 2 A
Schutzart: IP65

Ubertragerkopf THM10E — Leistung: 1.5 kW
— Schutzart: IP65
Ubertragerkopf THM10C — Nennleistung: 0.8 kW

Spitzenleistung: 0.9 kW
— Schutzart: IP65

Anschlussverteiler TVS

Schutzart: IP65
Ausgangsstrom: 60 A oder 85 A

Kompensationsbox TCS

Schutzart: IP65
— Ausgangstrom: 60 A oder 85 A
— kompensiert eine Streckenldnge von 25 bis 30 m
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Energieubertragung / Energieversorgung

12.1 Kontaktlose Energielibertragung MOVITRANS®

Einspeisung

Netzfilter

MOVITOOLS® TPS
Parametrieren + Einspeise-
Fehlerdiagnose Steller
_ TAS
, \ '\ Anschaltmodul
Getriebemotor mit —
Frequenzumrichter TCS
— A Kompensations-
:1'. Kondensatoren

Kompensationsbox
(optional)

MF-Kabel als Anschlussleitung MF-Kabel als Zuleitung

Keine Energieiibertragung Keine Energielibertragung

MOVITRANS® mit flachem
Ubertragerkopf (THM10E)




THM10C

Ubertragerkopf

MF-Kabel als Linienleiter
Bereich der Energieiibertragung

+ STV 3,

PM12
mlﬂlﬂ -
Anpass-Steller

el

Getriebemotor mit
Frequenzumrichter

Parametrieren +

Fehlerdiagnose

Einspeisung

Anschlussverteiler

TPS 1

Einspeise-
Steller

TAS

Anschaltmodul

TCS

Kompensations-

Kondensatoren

MF-Kabel als Zuleitung
Keine Energieiibertragung

MOVITRANS® mit u-férmigem

Ubertragerkopf (THM10C)

TIS

Installationskomponenten
zur Linienleiterfiihrung




m Energieubertragung / Energieversorgung

12.2 Dezentrale Energieversorgung MOVI-DPS®

MOVI-DPS® im Energiebetrieb

MOVI-DPS® im Leistungsbetrieb

Eigenschaften Im Energiebetrieb stellt MOVI-DPS® fiir die Ap- | Mit MOVI-DPS® im Leistungsbetrieb kdnnen Sie
plikation iber mehrere Minuten kontinuier- sehr dynamische Applikationen mit Fahrzeiten
lich Energie aus dem MQVI-DPS®-Speicherver- | von 1 — 60 Sekunden realisieren. Durch das
band bereit. Dadurch kann zum Beispiel ein intelligente Energiemanagement wird dabei die
fahrerloses Transportsystem (FTS) den MOVIT- | Netzaufnahmeleistung erheblich reduziert.
RANS®-Linienleiter verlassen und eine Strecke
ohne
externe Energieversorgung befahren.

Zusétzlich kann bei der Energieversorgung mit
MOVITRANS® die Spitzenleistung des FTS
erhoht werden.

Vorteile — dezentrales Speichern von Energie

dezentrales Bereitstellen von Energie

— energetisches Optimieren von Applikationen und Anlagen

— Reduzierung der Gesamtbetriebskosten
— Reduzierung der Netzinfrastrukturkosten

— Erh6hung der Prozesssicherheit bei Netzausfall

Einsatzmaglichkeiten

— Reduzierung des Spitzenleistungsbezugs aus dem Versorgungsnetz

— Spannungsstabilisierung
— USV-Funktionalitét:
- Brandschutzapplikationen
- Regalbedien-, Handhabungsgeréte
- Aufrechterhalten der DC-24-V-Versorgung

Applikationen

— Fahrerlose Transportsysteme (FTS)
— Elektroh&ngebahnen (EHB)

— Shuttles, Satelliten fur Kleinteile-/Palettenlager (AKL/APL)

— Regalbediengerate

— Vertikalforderer

— Querverschiebewagen
— Hub-/Senkrechtférderer




Komponenteniibersicht

Die MOVI-DPS®-Komponenten sind mit bestehenden Serienkomponenten von SEW-EURODRIVE
kompatibel. So erhalten Sie alle Bausteine flir Ihre Applikation aus einer Hand — und haben nur
noch einen Ansprechpartner.

MOVIDRIVE®

MOVIPRO® MOVITRANS®

TPM

MOVI-DPS®-
Energie-/Leistungskoppler EKK

MOVI-PLC®
fur Energiemanagement
MOVI-DPS®- MOVI-DPS®-
Speicherverband Entladeeinheit
EKV

MOVIAXIS® mit
Versorgungsmodul

mit externer

L] Zwischenkreiseinspeisung
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12.2 Dezentrale Energieversorgung MOVI-DPS®

m Energieubertragung / Energieversorgung

Energiebetrieb

Laden
Der MOVI-DPS®-Speicherverband (EKV) wird aus
dem Netz aufgeladen.

MOVIDRIVE®, MOVIPRO® ...

= 500 -720 V ~
AN = N
380 - 500 V
% EKK E12
EKV
Fahren
Der EKV (ibernimmt bei fehlendem Netz die MOVIDRIVE®, MOVIPRO® ...
Energieversorgung fir einen definierten Zeitraum.
— 500 - 720 V ~
N = i
380 - 500 V
' % EKK E12
EKV
Bremsen
Die generatorische Energie bei einem Brems- MOVIDRIVE®, MOVIPRO®,
vorgang wird vom EKV gespeichert. MOVIAXIS®...
— 500-720V ~
AN = N
380 — 500 V

% EKK E12

EKV




Leistungsbetrieb

Beschleunigen
Die Spitzenlast fiir den Beschleunigungsvorgang
wird aus dem EKV komplett zur Verfiigung gestellt. R+ MOVIPRO®, ~L e
Nur die Verluste aufgrund des Anlagenwirkungs- :I
grades werden aus dem Netz bezogen. Somit wird | EKKET
die Energieaufnahme aus dem Netz begrenzt und — 1. ST I
damit die Netzbelastung stark reduziert. ~ ' -
230 -500 V
; i EKV
" abhéngig von der Projektierung der Applikation

Fahren
Bei konstanter Fahrt wird die bendtigte Nennleis-
tung zum Ausgleich der Anlagenverluste aus dem O R e » MOVIPRO®, e
Netz bezogen. AuBerdem wére es moglich, den :I
EKV durch das Netz wieder aufzuladen. I ERKET

= U, n<720V I

~ N
230-500V
" abhangig von der Projektierung der Applikation

Bremsen
Die generatorische Energie wird direkt im EKV
gespeichert und steht somit der Applikation wieder mgg:g;‘g’sj MOMIERCY >l
zur Verfiigung. Gleichzeitig wird eine Warmeabgabe :I
durch den nicht mehr notwendigen Bremswider- | EKKET
stand vermieden. AuBerdem wird das Netz nicht — U, 1<720V I -
durch zusétzliche Blindleistung und Oberwellen ~ !

belastet.

@ =1

" abhéngig von der Projektierung der Applikation

_ =
230-500V

v 12

EKV
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m Didaktikmodule

13.1 Didaktikmodule Elektromechanik

Elektromechanik — verstandlich und sicher

Elektromechanik

Lernfeld 8: Antriebe auswéahlen und integrieren,

u.

a. ideal fiir alle Schulungen der Elektromechanik und Mechatronik

Das modulare Didaktikkonzept Elektromechanik wurde zielgerichtet fiir die lernfeldorientierte Ausbildung zur Antriebstechnik im Fachberuf Elektroniker
entwickelt. Es erlaubt praktische Ubungen zum Betrieb von Drehstrommotoren am elektrischen Netz sowie am Frequenzumrichter. Zudem ermdglicht
das modulare Modellkonzept den flexiblen Einsatz in der Aus- und Weiterbildung von Fachkréften. So kann z. B. mittels einer iibergeordneten SPS eine
Master-Slave-Situation mit den bekannten Funktionen (Drehzahl- und Richtungssteuerung sowie Messfunktionen) realisiert werden.

Module
(Didaktik-Produktfamilie Elektromechanik)

Antriebsumrichter MOVIDRIVE® B-Modul (MDX)
Frequenzumrichter MOVITRAC® B-Modul (MCB)
Frequenzumrichter MOVI4R-U®-Modul (M4U)
Bremsenansteuerungsmodul (BMK)
Bremsenansteuerungsmodul (BMV)
Motorbaugruppe DRS..

Bremsmotorbaugruppe DRS..

Motorbaugruppe CMP..

Bremsmotorbaugruppe CMP..
Motorlastbremse-Modul (MLB)
Motorschutzschalter-Modul (MSS)
Wendeschutzschalter-Modul (WSS)
Stern-/Dreieckumschalter-Modul (SDU)
Motorlastdiagnose-Modul (MLD)

Vorteile

flexibler und modularer Versuchsaufbau

einfache Integrationsmaglichkeit in bestehende Laborkonzepte

praxisnahes Messen elektrischer und mechanischer GroBen

Industriestandard, sicher und reproduzierbar

Modelltafeln (Module) sind kompatibel zu den didaktischen Konzepten anderer
Lehrmittelhersteller

optional sind alle Modelle/Systemkoffer fiir einfachen Transport und Lagerung erhdltlich




Antriebsumrichter MOVIDRIVE® B-Modul (MDX)

Ausfiihrung

— Netzspannung 3x 400 V

— Ansteuerung mittels digitaler und analoger Signale

optional Ansteuerung mittels PROFIBUS oder PROFINET
Anschluss Bremswiderstand herausgefiihrt

mit Applikations-Umrichter in BaugroBe OM oder 1 erhaltlich

— ermdglicht einfachen Einstieg in Sicherheitsfunktionen wie STO
geeignet fiir Drehstromasynchronmotoren und Drehstromsynchronmotoren
(Synchron-Servomotoren)

— akustische Schutzhaubeniiberwachung in Verbindung mit MLB

Frequenzumrichter MOVITRAC® B-Modul (MCB)

Ausflihrung

— Netzspannung 1x 230 V oder 3x 400 V

— Ansteuerung mittels digitaler und analoger Signale

optional Ansteuerung mittels PROFIBUS oder PROFINET
Anschluss Bremswiderstand herausgeftihrt

— geeignet fiir Drehstromasynchronmotoren

akustische Schutzhaubeniiberwachung in Verbindung mit MLB

Frequenzumrichter MOVI4R-U®-Modul (M4U)

Ausfiihrung

— Netzspannung 1x 230 V

einfachste und schnelle Inbetriebnahme sowie Parametrierung
sehr robust durch Aluminiumgehaduse

Ansteuerung mittels digitaler und analoger Signale

geeignet flir Drehstromasynchronmotoren
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m Didaktikmodule

13.1 Didaktikmodule Elektromechanik

Elektromechanik — verstandlich und sicher

Bremsenansteuerungsmodul (BMK)
Ausfiihrung
passend zur Bremsmotorbaugruppe DRS..
;" :é . — Bremsenansteuerung (BMKB 1.5)
Einweggleichrichter mit elekir. Umschaltung
— 24-V.-Steuereingang
gleichstromseitige Trennung mit LED zur Anzeige der Funktionsbereitschaft
3-Stufen-Drehschalter

[ .

Bremsenansteuerungsmodul (BMV)
Ausfiihrung

S passend zur Bremsmotorbaugruppe CMP..
F j — Bremsenansteuerung (BMV 5)
Bremsensteuergerét mit elektr. Umschaltung
— 24-V.-Steuereingang

"" : externe 24 V. fir Bremsenspannung erforderlich
' — 3-Stufen-Drehschalter

|
!
L

|

Motorlastbremse-Modul (MLB)

Ausfiihrung

Drehstromasynchronmotor Typ DRS7154

- Nennleistung 0.37 kW

- Spannung 230V / 400 V

- Isoklasse F

Temperatursensor

— Einbaugeber EI7C

akustische Schutzhaubeniiberwachung in Verbindung mit MCB, MDX oder MTF




Motorbaugruppe DRS..

Ausfiihrung

— Drehstromasynchronmotor Typ DRS71S4

- Nennleistung 0.37 kW

- Spannung 230V / 400V

- Isoklasse F

Temperatursensor

— Einbaugeber EI7C (optional)

verschiedene Anbaugeber (optional)
sicherer Stand durch Aluminiumgrundplatte mit GummifiiBen
— einfaches und sicheres Handling
Aluminiumschwungscheibe mit Abdeckung

Bremsmotorbaugruppe DRS..

Ausflihrung

Drehstromasynchronmotor Typ DRS71S4BE..
- Nennleistung 0.37 kW

- Spannung 230V / 400V

- Isoklasse F

Temperatursensor

Bremsspannung 400 V

— Bremsmoment 5 Nm

Einbaugeber EI7C (optional)

verschiedene Anbaugeber (optional)

sicherer Stand durch Aluminiumgrundplatte mit GummifiiBen
einfaches und sicheres Handling
Aluminiumschwungscheibe mit Abdeckung

Motorbaugruppe CMP..

Ausflihrung

— Drehstromsynchronmotor Typ CMP50M

- Nennmoment 2.4 Nm

- Spannung 400 V

- Strom max. 9.6 A

- Isoklasse F

Temperatursensor

Geber EK1H Hiperface® Single-turn
sicherer Stand durch Aluminiumgrundplatte mit GummifiiBen
einfaches und sicheres Handling
Aluminiumschwungscheibe mit Abdeckung

Bremsmotorbaugruppe CMP..

Ausflihrung

— Drehstromsynchronmotor mit Bremse (Servomotor), Typ CMP50M/BK
- Nennmoment 2.4 Nm

- Spannung 400 V

- Strom max. 9.6 A

- Isoklasse F

Temperatursensor

Bremsspannung 24 V

Bremsmoment 4.3 Nm

sicherer Stand durch Aluminiumgrundplatte mit GummifiiBen
einfaches und sicheres Handling

Aluminiumschwungscheibe mit Abdeckung 1 3




m Didaktikmodule

13.2 Didaktikmodule Getriebetechnik

Getriebe modular und praktisch

Stirnrad-, Kegelrad- und Schneckengetriebe
NEU: Planetenradgetriebe

Ideal fiir alle Schulungen der Metallberufe wie Mechatroniker und Industriemechaniker
flir das Lernfeld 10 — Getriebetechnik.

Speziell fiir didaktische Anwendungen wurde ein industrietibliches Stirnradgetriebe, Kegelradgetriebe sowie ein Schneckengetriebe iiberarbeitet.
Damit wird eine einfache Montage und Demontage verschiedenster Getriebeteile ohne teure Presswerkzeuge ermdglicht.

Vorteile — alle Komponenten sind korrosionsgeschiitzt

Getriebe lassen sich einfach montieren und demontieren (reproduzierbar und verschleiBfrei)
ubersichtliche Prasentation aller Komponenten und Werkzeuge (kurze Vor- und Nachbereit-
ungszeiten)

Industriewerkzeug fiir Sicherungsringe und Schrauben optional erhaltlich

Rollbrett (optional) fiir den einfacheren Transport

Stirnradgetriebe R57FAD2

Eigenschaften Getriebe ist 2- und 3-stufig ausflihrbar

— bebilderte Montageanleitung liegt bei

— ermdglicht sichere Montage und Demontage der Maschinenelemente ohne Presswerkzeuge
— sicherer Stand durch FuB-/Flanschausflihrung

— Funktionspriifung mittels Handrad

— seriennahe Ausfilhrung

— (ibersichtlich in stabilen Kunststoffkoffern integriert

Ubersetzung (theoretisch) — i =16.79 (2-stufig)
— i =26.97 (3-stufig)




Kegelradgetriebe K47AD2

Eigenschaften

— Einstellung des Verzahn- und Lagerspiels von Tellerrad und Kegelritzel

— bebilderte Montageanleitung liegt bei

— ermdglicht sichere Montage und Demontage der Maschinenelemente ohne Presswerkzeuge
— sicherer Stand durch FuBausfiihrung

— Funktionspriifung mittels Handrad

— seriennahe Ausfiihrung

— (bersichtlich in stabilen Kunststoffkoffern integriert

Ubersetzung (theoretisch)

— i =35.39 (3-stufig)

Schneckengetriebe SF47AD2

Eigenschaften

— Einstellung des Verzahn- und Lagerspiels von Schneckenrad und Schnecke

— bebilderte Montageanleitung liegt bei

— ermdglicht sichere Montage und Demontage der Maschinenelemente ohne Presswerkzeuge
— sicherer Stand durch FuB-/Flanschausfiihrung

— Funktionspriifung mittels Handrad

— seriennahe Ausfiihrung

— (bersichtlich in stabilen Kunststoffkoffern integriert

Ubersetzung (theoretisch)

— | =29 (2-stufig)
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13.2 Didaktikmodule Getriebetechnik

Getriebe modular und praktisch

Planetengetriebe

Eigenschaften

Getriebe ist 1- und 2-stufig ausflihrbar

bebilderte Montageanleitung liegt bei

— ermdglicht die sichere Montage und Demontage der Maschinenelemente ohne Presswerkzeuge
— sicherer Stand durch Aluminiumgrundplatte und Montagewinkel

— Funktionspriifung mittels Handrad

— seriennahe Ausfiihrung

— Ubersichtlich in stabilen Kunststoffkoffern integriert

Ubersetzung (theoretisch)

— i =5 (1-stufig)
— | = 25 (2-stufig)

Demoschrank Stirnradgetriebe R57FAD2

Eigenschaften

— Getriebe ist 2- und 3-stufig ausflihrbar

— bebilderte Montageanleitung liegt bei

— ermdglicht sichere Montage und Demontage der Maschinenelemente ohne Presswerkzeuge

— sicherer Stand durch FuB-/Flanschausfihrung

— Funktionspriifung mittels Handrad

— seriennahe Ausfiihrung

— alle Komponenten wie Werkzeug und Getriebeteile sind Gbersichtlich in Schaumstoffeinlagen in
den abschlieBbaren Montagewagen integriert

— in verschiedenen Montagehohen lieferbar

Ubersetzung (theoretisch)

— i =16.79 (2-stufig)
— | =26.97 (3-stufig)




Demoschrank Kegelradgetriebe K47AD2

Eigenschaften

— Einstellung des Verzahn- und Lagerspiels

— bebilderte Montageanleitung liegt bei

— ermdglicht sichere Montage und Demontage der Maschinenelemente ohne Presswerkzeuge

— sicherer Stand durch FuBausfiihrung

— Funktionspriifung mittels Handrad

— seriennahe Ausfiihrung

— alle Komponenten wie Werkzeug und Getriebeteile sind tbersichtlich in Schaumstoffeinlagen in
den abschlieBbaren Montagewagen integriert

— in verschiedenen Montagehohen lieferbar

Ubersetzung (theoretisch)

— i =35.39 (3-stufig)

Demoschrank Schneckengetriebe

Eigenschaften

— Einstellung des Verzahn- und Lagerspiels

— bebilderte Montageanleitung liegt bei

— ermdglicht sichere Montage und Demontage der Maschinenelemente ohne Presswerkzeuge

— sicherer Stand durch FuBausfiihrung

— Funktionspriifung mittels Handrad

— alle Komponenten wie Werkzeug und Getriebeteile sind tibersichtlich in Schaumstoffeinlagen
in den abschlieBbaren Montagewagen integriert

— seriennahe Ausfiihrung

— in verschiedenen Montagehohen lieferbar

Ubersetzung (theoretisch)

— i =29 (2-stufig)
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13.2 Didaktikmodule Getriebetechnik

Getriebe modular und praktisch

Demoschrank Planetenradgetriebe

Eigenschaften

Einstellung des Verzahn- und Lagerspiels

bebilderte Montageanleitung liegt bei

ermdglicht sichere Montage und Demontage der Maschinenelemente ohne Presswerkzeuge
sicherer Stand durch FuBausfiihrung

Funktionspriifung mittels Handrad

alle Komponenten wie Werkzeug und Getriebeteile sind tbersichtlich in Schaumstoffeinlagen
in den abschlieBbaren Montagewagen integriert

seriennahe Ausfilhrung

in verschiedenen Montagehohen lieferbar

Ubersetzung (theoretisch)

i =5 (1-stufig)
i = 25 (2-stufig)

9 Alle Funktionsschnittmodelle auch mit Drehstrommotoren Baureihe DRS.. (4 Varianten) verfiighar

Funktionsschnittmodell Stirnradgetriebe R27AD1

Eigenschaften

zeigt den Aufbau einer Stirnradverzahnung in Bewegung

sicherer Stand durch Aluminiumgrundplatte mit GummifiiBen

einfach zu transportieren

Funktionspriifung mittels Handrad

Typenschild fir einfache Getriebeberechnungen vorhanden

seriennahe Ausflihrung

Réder, Ritzelwellen und Wellen sind korrosionsgeschiitzt

Kunststoffkoffer mit Schaumstoffeinlagen zur sicheren Aufbewahrung (optional)

Ubersetzung (theoretisch)

i =90.96 (3-stufig)




NEU: Funktionsschnittmodell Kegelradgetriebe K29

Eigenschaften

zeigt den Aufbau einer Kegelradverzahnung in Bewegung

sicherer Stand durch Aluminiumgrundplatte mit GummifiiBen

einfach zu transportieren

Funktionspriifung mittels Handrad

Typenschild fiir einfache Getriebeberechnungen vorhanden

seriennahe Ausflihrung

Réder, Ritzelwellen und Wellen sind korrosionsgeschiitzt

Kunststoffkoffer mit Schaumstoffeinlagen zur sicheren Aufbewahrung (optional)

Ubersetzung (theoretisch)

i = 19.99 (2-stufig)

Funktionsschnittmodell Kegelradgetriebe K37AD1

Eigenschaften

zeigt den Aufbau einer Kegelradverzahnung in Bewegung

sicherer Stand durch Aluminiumgrundplatte mit GummifiiBen

einfach zu transportieren

Funktionspriifung mittels Handrad

Typenschild fir einfache Getriebeberechnungen vorhanden

seriennahe Ausflihrung

Réder, Ritzelwellen und Wellen sind korrosionsgeschiitzt

Kunststoffkoffer mit Schaumstoffeinlagen zur sicheren Aufbewahrung (optional)

Ubersetzung (theoretisch)

i =97.81 (3-stufig)

9 Alle Funktionsschnittmodelle auch mit Drehstrommotoren Baureihe DRS.. (4 Varianten) verfiighar
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13.2 Didaktikmodule Getriebetechnik

Getriebe modular und praktisch

Funktionsschnittmodell Schneckengetriebe S47AD1

Eigenschaften

zeigt den Aufbau einer Schneckenradverzahnung in Bewegung

sicherer Stand durch Aluminiumgrundplatte mit GummifiiBen

— einfach zu transportieren

Funktionspriifung mittels Handrad

Typenschild fiir einfache Getriebeberechnungen vorhanden

— seriennahe Ausfiihrung

Réder, Ritzelwellen und Wellen sind korrosionsgeschiitzt

Kunststoffkoffer mit Schaumstoffeinlagen zur sicheren Aufbewahrung (optional)

Ubersetzung (theoretisch) i = 29 (2-stufig)

9 Alle Funktionsschnittmodelle auch mit Drehstrommotoren Baureihe DRS.. (4 Varianten) verfiighar



13.3 Systeme

Multifunktionsmodell

Ausfiihrung

— ideales Konzept fiir Fachschulen und die berufliche Weiterbildung

— Aufbau und Auswahl der Antriebe sowie der Leistungselektronik erfolgt kundenspezifisch auf
einem transportablen Aluminiumgestell

— Applikationen wie Forderstrecke, Hubachse kdnnen mit verschiedenster Sensorik ausgerustet
werden, z. B. induktiv, kapazitiv, Rollenendschalter usw.

Funktionsmodell MOVIGEAR®

Ausflihrung

— kompaktes Konzept und Teststand flir den Instandhalter bzw. Inbetriebnehmer

— im Lieferumfang sind alle Werkzeuge, konfektionierte Kabel, Bedienbox und ein Handrad enthalten
(Handrad fiir die Erlauterung der DynaStop-Funktion)

— Netzspannung 3x 400V / 50 Hz

— Kunststoffkoffer mit Schaumstoffeinlagen zur sicheren Aufbewahrung

— Rollbrett (optional) fiir den einfacheren Transport

Didaktik-Forderstrecke

Ausflihrung

— einfaches und sicheres Handling
Anbaumdglichkeit flir direkten Streckengeber
optionale Sensorik

- induktive/kapazitive Naherungsschalter
Positionserfassung

- RFID-Schreib- und -Lesekopf fiir Produktidentifizierung
- Lichtschranke zur Produkthohenerkennung

- Abstandsmessung

Gurtférderer

alternativer Motoranbau

- Drehstrom-Asynchronmotor (Typ WA10DT561.4)
- synchroner Servomotor (Typ WA10CMP40M)

13



m Didaktikmodule

13.4 Unterlagen

— Schnellstarter-Paket
— Stirnradgetriebe R57F AD2
— Kegelradgetriebe K47 AD2

Inhalt — Teilezeichnungen

— Applikationsfilme

— Aufgaben

MaBblétter und Einzelteillisten
Dokumentation

— CAD-Daten

NEU: USB-Stick

Inhalt — Montageanleitungen je Getriebetyp kompakt auf einem USB-Stick
— Technische Zeichnungen

— MaBblatter und Einzelteillisten

— Teilezeichnungen

— CAD-Datei im STEP-Format

— Aufgaben

— Dokumentation

— Applikationsfilme




Ubungsheft

Fachrechnen (Schiiler-/Auszubildendenversion)

Eigenschaften

— Ubungsheft gebunden, Schwarz-WeiB-Druck
— Aufgabensammlung (ber die Grundlagen der Antriebstechnik (Drehstrom-Asynchronmotor)
— Ubungsbeispiele u. a. auch zum Thema Energieeffizienz

Aufgabeninhalt ohne Losungen:

— Typenschild eines Drehstromasynchronmotors lesen und verstehen

— Berechnung aller relevanter GroBen eines Drehstromasynchronmotors

— Wichtige Kenndaten bestimmen, fiir die Einstellung eines Motorschutzschalters
— Skizzieren der Drehzahlkennlinien

— Wendeschiitz und Stern-/Dreieckanlauf

— Berechnungen des Energiebedarfs einer Anlage

Ubungsheft

Fachrechnen (Ausbilder-/Lehrerversion)

Eigenschaften

— Ubungsheft gebunden, Farbdruck

— Aufgabensammlung (iber die Grundlagen der Antriebstechnik (Drehstrom-Asynchronmotor)
inkl. der Losungen

— inkl. einer CD mit den digitalen Daten der Ubungsaufgaben und Losungen

Aufgabeninhalt mit Losungen:

— Typenschild eines Drehstromasynchronmotors lesen und verstehen

— Berechnung aller relevanter GroBen eines Drehstromasynchronmotors

— Wichtige Kenndaten bestimmen, fiir die Einstellung eines Motorschutzschalters
— Skizzieren der Drehzahlkennlinien

— Wendeschiitz und Stern-/Dreieckanlauf

— Berechnungen des Energiebedarfs einer Anlage
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13.4 Unterlagen

Ubungsheft

Grundlagen Getriebetechnik (Schiiler-/Auszubildendenversion)

Eigenschaften

— Ubungsheft gebunden, Farbdruck
— Schulungsunterlagen zur Einfiihrung in die Getriebetechnik inkl. Ubungsaufgaben

Aufgabeninhalt ohne Ldsungen:

Fir welche Zwecke Getriebe bendtigt werden

— Funktionsweise verschiedener Getriebetypen sowie die Verzahnungsarten
Unterschiedliche Montage- und Anbaumadglichkeiten an Applikationen
Bauformen

Berechnungen der Ubersetzungen von Getriebe

— Motor-/Getriebekombinationen

NEU: Ubungsheft

Grundlagen Getriebetechnik (Ausbilder-/Lehrerversion)

Eigenschaften

— Ubungsheft gebunden, Farbdruck

— Schulungsunterlagen zur Einfiihrung in die Getriebetechnik mit Ubungsaufgaben
inkl. der Losungen

— inkl. einer CD mit den digitalen Daten der Ubungsaufgaben und Losungen

Aufgabeninhalt mit Losungen:

— Flr welche Zwecke Getriebe bendtigt werden

— Funktionsweise verschiedener Getriebetypen sowie die Verzahnungsarten
— Unterschiedliche Montage- und Anbaumdglichkeiten an Applikationen

— Bauformen

— Berechnungen der Ubersetzungen von Getriebe

— Motor-/Getriebekombinationen




13.5 Anschlussleitungen (Kabel)

-".; .
,&M

s

Anschlussleitungen fiir Didaktikmodule

Eigenschaften

verschiedene Anschlussleitungen und Kabel, passend zu den Elektromechanik-Didaktikmodulen
geschirmte Kabel fiir EMV-gerechte Verbindungen z. B. Netzanschlusskabel 230 V / 400 V mit

4 mm Sicherheitslaborsteckern

Motoranschlussleitungen, wahlweise 4 mm Sicherheitslaborstecker oder Standardindustriestecker
kombinierbar mit verschiedenen Didaktikmodulen und Labortischen
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STUTTGART

Tel. 0711 16072-0

Fax 0711 16072-72
tb-stuttgart@sew-eurodrive.de

ULM

Tel. 07348 9885-0

Fax 07348 9885-90
dc-ulm@sew-eurodrive.de

WURZBURG

Tel. 0931 27886-60

Fax 0931 27886-66
dc-wuerzburg@sew-eurodrive.de

ZWICKAU/MEERANE

Tel. 03764 7606-0

Fax 03764 7606-20
th-zwickau@sew-eurodrive.de



ARGENTINIEN

Tel. +54 3327 4572-84

Fax +54 3327 4572-21
sewar@sew-eurodrive.com.ar

AUSTRALIEN

Tel. +61 3 9933-1000

Fax +61 3 9933-1003
enquires@sew-eurodrive.com.au

BELGIEN

Tel. +32 16 386-311
Fax +32 16 386-336
info@sew-eurodrive.be

BRASILIEN
Tel. +55 19 3835-8000
sew@sew.com.br

CHILE

Tel. +56 2 2757 7000
Fax +56 2 2757 7001
ventas@sew-eurodrive.cl

CHINA

Tel. +86 22 25322612
Fax +86 22 25323273
info@sew-eurodrive.cn

DANEMARK

Tel. +45 4395 8500
Fax +45 4395 8509
sew@sew-eurodrive.dk

ELFENBEINKUSTE
Tel. +225 21 21 81 05
Fax +225 21 25 30 47
info@sew-eurodrive.ci

FINNLAND

Tel. +358 201 589-300
Fax +358 3 780-6211
sew@sew. fi

FRANKREICH

Tel. +33 3 88 73 67 00
Fax +33 3 88 73 66 00
sew@usocome.com

GHANA
Tel. +233 303 963 772
info@sew-eurodrive.com.gh

GROSSBRITANNIEN

Tel. +44 1924 893-855
Fax +44 1924 893-702
info@sew-eurodrive.co.uk

INDIEN

Tel. +91 265 3045200

Fax +91 265 3045300
marketing@seweurodriveindia.com

ITALIEN

Tel. +39 02 96 9801
Fax +39 02 96 980 999
sewit@sew-eurodrive.it

JAPAN

Tel. +81 538 373811

Fax +81 538 373814
sewjapan@sew-eurodrive.co.jp

KAMERUN

Tel. +237 2333912 35
Fax +237 233 3902 10
sew@sew-eurodrive.cm

KANADA

Tel. +1 905 791-1553

Fax +1 905 791-2999
marketing@sew-eurodrive.ca

KASACHSTAN

Tel. +7 727 350 5156
Fax +7 727 350 5156
sew@sew-eurodrive.kz

KOLUMBIEN

Tel. +57 1 54750-50

Fax +57 1 54750-11
sew@sew-eurodrive.com.co

MALAYSIA

Tel. +60 7 8590288

Fax +60 7 8590629
sales@sew-eurodrive.com.my

MAROKKO

Tel. +212 522 88 85 00
Fax +212 522 88 84 50
sew@sew-eurodrive.ma

MEXIKO

Tel. +52 442 1030-300

Fax +52 442 1030-301
scmexico@seweurodrive.com.mx

NEUSEELAND

Tel. +64 9 2745627

Fax +64 9 2740165
sales@sew-eurodrive.co.nz

NIEDERLANDE

Tel. +31 10 4463-700
Fax +31 10 4155-552
info@sew-eurodrive.nl

NORWEGEN

Tel. +47 69 24 10 20
Fax +47 69 24 10 40
sew@sew-eurodrive.no

OSTERREICH

Tel. +43 1 617 55 00-0
Fax +43 1 617 55 00-30
sew@sew-eurodrive.at

PARAGUAY

Tel. +595 991 519695

Fax +595 21 3285539
sewpy@sew-eurodrive.com.py

PERU

Tel. +51 1 3495280

Fax +51 1 3493002
sewperu@sew-eurodrive.com.pe

POLEN

Tel. +48 42 293 00 00
Fax +48 42 293 00 49
sew@sew-eurodrive.pl

PORTUGAL

Tel. +351 231 20 9670
Fax +351 231 20 3685
infosew@sew-eurodrive.pt

RUSSLAND

Tel. +7 812 3332522
Fax +7 812 3332523
sew@sew-eurodrive.ru

SCHWEDEN

Tel. +46 36 34 42 00
Fax +46 36 34 42 80
jonkoping@sew.se

SCHWEIZ

Tel. +41 61 41717-17
Fax +41 61 41717-00
info@imhof-sew.ch

SINGAPUR

Tel. +65 68621701

Fax +65 68612827
sewsingapore@sew-eurodrive.com

SLOWAKEI

Tel. +421 2 33595 202
Fax +421 2 33595 200
sew@sew-eurodrive.sk

SPANIEN
Tel. +34 94 4318470
sew.spain@sew-eurodrive.es

SUDAFRIKA

Tel. +27 11 248 7000
Fax +27 11 248 7289
info@sew.co.za

SUDKOREA

Tel. +82 31 492-8051

Fax +82 31 492-8056
master.korea@sew-eurodrive.com

TANSANIA

Tel. +255 22 277 5780
Fax +255 22 277 5788
info@sew.co.tz

THAILAND

Tel. +66 38 454281

Fax +66 38 454288
sewthailand@sew-eurodrive.com

TSCHECHISCHE REPUBLIK
Tel. +420 255 709 601

Fax +420 235 350 613
sew@sew-eurodrive.cz

TURKEI

Tel. +90 262 999 1000-04
Fax +90 262 999 1009
sew@sew-eurodrive.com.tr

UAE

Tel. +971 4 8806500
Fax +971 4 8806464
info@sew-eurodrive.ae

UKRAINE

Tel. +380 56 370 3211
Fax +380 56 372 2078
sew@sew-eurodrive.ua

UNGARN

Tel. +36 1 437 06-58
Fax +36 1 437 06-50
office@sew-eurodrive.hu

URUGUAY

Tel. +598 2 2118189

Fax +598 2 2118190
sewuy@sew-eurodrive.com.uy

USA

Tel. +1 864 439-7537

Fax +1 864 439-7830
cslyman@seweurodrive.com

VENEZUELA

Tel. +58 241 832-9804

Fax +58 241 838-6275
ventas@sew-eurodrive.com.ve

VIETNAM
Tel. +84 937 299 700
huytam.phan@sew-eurodrive.com

WEISSRUSSLAND

Tel. +375 17 298 47 56
Fax +375 17 298 47 54
sales@sew.by
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