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Remarques générales
Utilisation de la documentation

1
1.1

1.2

1.3

Remarques générales

Utilisation de la documentation

Cette documentation est un élément a part entiere du produit. La documentation
s'adresse a toutes les personnes qui réalisent des travaux sur ce produit.

S'assurer que la documentation est accessible dans des conditions de parfaite lisibi-
lité. S'assurer que les responsables et exploitants d'installations ainsi que les per-
sonnes travaillant sur le produit sous leur propre responsabilité ont intégralement lu et
compris la documentation. En cas de doute et pour plus d'informations, consulter I'in-
terlocuteur SEW local.

Contenu de la documentation

Les descriptions de la présente documentation correspondent a la version logicielle /
matérielle actuelle au moment de sa publication. La description peut différer en cas
d'installation d'une version logicielle / matérielle ultérieure. Dans ce cas, consulter I'in-
terlocuteur SEW local.

Autres documentations

Cette documentation compléte la notice d'exploitation du produit correspondant. N'uti-
liser cette documentation qu'en combinaison avec la notice d'exploitation.

Tenir compte des documentations en vigueur suivantes.

* Notice d'exploitation MOVI-C® CONTROLLER progressive UHX65A
* Notice d'exploitation MOVI-C® CONTROLLER power UHX85A

« Notice d'exploitation MOVI-C® CONTROLLER advanced UHX45A

« Notice d'exploitation MOVI-C® CONTROLLER standard UHX25A

« Notice d'exploitation MOVI-C® FIELD CONTROLLER standard / advanced
MFC1../FHX

» Notice d'exploitation Variateur d'application MOVIDRIVE® modular

* Notice d'exploitation Variateur d'application MOVIDRIVE® system

« Notice d'exploitation MOVIMOT® flexible MMF1..-C/DSI.., MMF3..-C/DSI..
« Notice d'exploitation MOVIMOT® advanced DRN..DSI..

« Notice d'exploitation MOVIMOT® performance CM3C..DSI..

+ Notice d'exploitation MOVIGEAR® performance MGF..-DSI-C

«  Manuel MOVIDRIVE® modular / system / technology — Carte de sécurité
MOVISAFE® CS..A

« Manuel Electronique décentralisée ~ MOVI-C® — Carte de sécurité
MOVISAFE® CSB51A

Utiliser dans tous les cas les documentations et logiciels dans leur version actuelle.

Vous trouverez également sur le site internet un grand choix de documentations en
plusieurs langues a télécharger. Sous conditions, ces documentations peuvent égale-
ment étre livrées en version imprimée (nous consulter).

6 Manuel — Contréleurs du systéme d'automatisation modulaire MOVI-C®
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Remarques générales 1
Structure des avertissements

14 Structure des avertissements

1.4.1 Signification des textes de signalisation
Le tableau suivant présente et explique les textes de signalisation pour les consignes
de sécurité.
Texte de signalisation Signification Conséquences en cas de
non-respect
A DANGER Danger imminent Blessures graves ou mortelles
A AVERTISSEMENT Situation potentiellement Blessures graves ou mortelles
dangereuse
A PRUDENCE Situation potentiellement Blessures légéres
dangereuse
ATTENTION Risque de dommages matériels Endommagement du systéme
d'entrainement ou du milieu
environnant
REMARQUE Remarque utile ou conseil facilitant
la manipulation du produit

1.4.2 Structure des avertissement relatifs a un chapitre

Les avertissements relatifs a un chapitre ne sont pas valables uniquement pour une
action spécifique, mais pour différentes actions concernant un chapitre. Les picto-
grammes utilisés rendent attentif a un danger général ou spécifique.

Présentation formelle d'une consigne de sécurité relative a un chapitre
TEXTE DE SIGNALISATION !
Nature et source du danger.

Conséquences en cas de non-respect.
* Mesure(s) préventive(s).

Signification des symboles de danger

Les symboles de danger apparaissant dans les avertissements ont la signification
suivante.

Symbole de danger | Signification

Danger général

Avertissement : démarrage automatique

Manuel — Contréleurs du systéme d'automatisation modulaire MOVI-C® 7
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Remarques générales
Séparateur décimal pour les valeurs

143

1.5

1.6

1.7

1.71

1.8

Structure des avertissements intégrés

Les avertissements intégrés sont placés directement au niveau des instructions opé-
rationnelles, juste avant I'étape dangereuse.

Présentation formelle d'un avertissement intégré.

A TEXTE DE SIGNALISATION ! Nature et source du danger. Conséquences en cas
de non-respect. Mesure(s) préventive(s).

Séparateur décimal pour les valeurs

Dans cette documentation, le point est utilisé comme séparateur décimal.
Exemple : 30.5 kg

Recours en cas de défectuosité

Tenir compte des informations contenues dans cette documentation afin d'obtenir un
fonctionnement correct et de bénéficier, le cas échéant, d'un recours en garantie. Lire
au préalable la documentation avant de faire fonctionner le produit.

Noms de produit et marques

Les marques et noms de produit cités dans cette documentation sont des marques
déposées dont la propriété revient aux détenteurs des titres.

Marque de Beckhoff Automation GmbH

EtherCAT® est une marque déposée et une technologie brevetée sous licence de
Beckhoff Automation GmbH, Allemagne.

m—
EtherCAT.

Mention concernant les droits d'auteur

© 2021 SEW-EURODRIVE. Tous droits réservés. Toute reproduction, exploitation,
diffusion ou autre utilisation — méme partielle — est interdite.

8 Manuel — Contréleurs du systéme d'automatisation modulaire MOVI-C®
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Consignes de sécurité
Remarques préliminaires

2 Consignes de sécurité

21 Remarques préliminaires

Les consignes de sécurité générales ci-dessous visent a prévenir les risques de dom-
mages corporels et matériels et s'appliquent en priorité pour I'utilisation des appareils
décrits dans cette documentation. En cas d'utilisation de composants supplémen-
taires, respecter les consignes de sécurité et avertissements les concernant.

2.2 Personnes concernées

Personnel qualifié
pour les taches
effectuées avec le
logiciel

Toutes les taches effectuées a l'aide du logiciel doivent étre exécutées exclusivement
par du personnel qualifié¢ ayant regu la formation adéquate. Selon cette
documentation, sont considérées comme personnel qualifié les personnes ayant les
qualifications suivantes.

* Formation appropriée
» Connaissance de cette documentation et des documentations complémentaires

* Pour I'utilisation de ce logiciel, SEW-EURODRIVE recommande également de
suivre les formations relatives aux produits.

Les personnes désignées doivent étre expressément autorisées par I'entreprise pour
mettre en route, programmer, paramétrer, identifier et mettre a la terre les appareils,
les systéemes et les circuits électriques selon les standards de sécurité fonctionnelle
en vigueur.

2.3 Sécurité du réseau et protection des acces

Un systéme de bus permet d'adapter dans une large mesure les composants d'entrai-
nement électroniques aux spécificités de l'installation. Il en découle un risque de modi-
fication non visible des paramétres qui peut mener a un comportement inattendu mais
pas incontrdlable du systéme et peut avoir des répercussions négatives sur la sécurité
de fonctionnement, la disponibilité du systéme ou la sécurité des données.

S'assurer qu'il n'y a pas d'accés non autorisé, en particulier dans les systémes ou les
interfaces d'ingénierie en réseau, basés sur Ethernet.

L'utilisation de standards de sécurité informatiques spécifiques compléte la protection
d'accés aux ports. La liste des ports est disponible dans les caractéristiques
techniques de I'appareil utilisé.

24 Utilisation conforme a la destination des appareils

Des blessures graves ou des dommages matériels importants peuvent survenir en
cas d'utilisation non conforme a la destination de I'appareil ou de mauvaise utilisation.

En cas d'utilisation de composants supplémentaires, tenir compte également de leurs
caractéristiques techniques et conditions d'utilisation.

Manuel — Contréleurs du systéme d'automatisation modulaire MOVI-C®
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3 Introduction

Désignation abrégée

3 Introduction

31 Désignation abrégée

Les abréviations suivantes sont utilisées dans le présent document.

Codification Désignation abrégée

Controleurs du systéme d'automatisation modulaire | Contréleur / appareil
MOVI-C® en armoire de commande PROFINET

+  MOVI-C® CONTROLLER standard UHX25A-N

«  MOVI-C® CONTROLLER advanced UHX45A-N

+  MOVI-C® CONTROLLER progressive UHX65A-R
+  MOVI-C® CONTROLLER power UHX85-R

Controleurs décentralisés du systeme d'automatisa- | Contréleur / appareil
tion modulaire MOVI-C® PROFINET

+  MOVI-C® FIELD CONTROLLER
standard MFC1../FHX25-N

« MOVI-C® FIELD CONTROLLER
advanced MFC1../FHX45-N

Variateurs de vitesse en armoire de commande du Variateur de vitesse
systéme d'automatisation modulaire MOVI-C®

«  MOVIDRIVE® modular
+  MOVIDRIVE® system

Variateurs de vitesse décentralisés du systéme d'au- | Variateur de vitesse
tomatisation modulaire MOVI-C® (en exécution de
communication DSI)

+  MOVIGEAR® performance
«  MOVIMOTP® flexible

+  MOVIMOT® advanced

«  MOVIMOT® performance

Automate amont API / contréleur PROFINET
MOVISUITE® standard MOVISUITE®
3.2 Contenu de cette documentation

Ce document décrit, a titre d'exemple, la mise en service d'un
MOVI-C® CONTROLLER progressive UHX65A-R avec linterface bus de terrain
PROFINET/PROFIsafe avec un automate programmable (API) amont de la société
Siemens.

La mise en service des autres contréleurs du systéme d'automatisation modulaire
MOVI-C® est effectuée de facon similaire.

1 O Manuel — Contrdleurs du systéme d'automatisation modulaire MOVI-C®
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3.3

Introduction
Logiciel d'ingénierie MOVISUITE®

Logiciel d'ingénierie MOVISUITE®

Le logiciel d'ingénierie MOVISUITE® constitue la plateforme d'exploitation pour tous
les composants matériels et logiciels des appareils du systéeme d'automatisation mo-
dulaire MOVI-C®.

Les taches d'ingénierie suivantes peuvent étre exécutées aisément avec le logiciel
MOVISUITE®.

Détermination
Mise en service
Paramétrage
Programmation
Diagnostic

Manuel — Contréleurs du systéme d'automatisation modulaire MOVI-C® 1 1



4 Réseaux Ethernet industriel — Principes fondamentaux
Adressage TCP/IP et sous-réseaux

4 Réseaux Ethernet industriel — Principes fondamentaux

4.1 Adressage TCP/IP et sous-réseaux
Les réglages de I'adresse pour le protocole TCP/IP sont réalisés a l'aide des para-
meétres suivants.
* Adresse MAC
* Adresse IP
* Masque de sous-réseau
» Passerelle par défaut

Pour le réglage correct des parameétres, ce chapitre explique les mécanismes d'adres-
sage et la classification des réseaux TCP/IP en sous-réseaux.

4.2 Adresse MAC

L'adresse MAC (Media Access Controller) sert de base pour tous les réglages
d'adresse. L'adresse MAC d'un appareil Ethernet est une valeur a six octets (48 bits)
attribuée une seule fois au niveau mondial. Les appareils Ethernet de
SEW-EURODRIVE ont I'adresse MAC 00-0F-69-XX-XX-XX.

4.3 Adresse IP

L'adresse IP est une valeur 32 bits qui identifie clairement un participant dans le
réseau. L'adresse IP est représentée par quatre nombres décimaux, séparés les uns
des autres par des points.

Chaque nombre décimal correspond a un octet (= 8 bits) de I'adresse et peut égale-
ment étre représenté en binaire.

Exemple d'adresse IP : 192.168.10.4
Octet Décimal Binaire
1 192 11000000
2 168 10101000
3 10 00001010
4 4 00000100

L'adresse IP est composée d'une adresse de réseau et d'une adresse de participant.

La part de I'adresse IP qui désigne le réseau et la part qui identifie le participant sont
déterminées par la classe du réseau et le masque de sous-réseau.

1 2 Manuel — Contrdleurs du systéme d'automatisation modulaire MOVI-C®
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Réseaux Ethernet industriel — Principes fondamentaux 4
Classe de réseau

44 Classe de réseau

Le premier octet de I'adresse IP définit la classe du réseau et donc la répartition entre
adresse de réseau et adresse de participant.

Plage de Classe de| Exemple : adresse |Signification
valeurs réseau réseau compléte
(octet 1 de
I'adresse IP)
10 = Adresse de réseau
0-127 A 10.1.22.3
1.22.3 = Adresse de participant
172.16 = Adresse de réseau
128 — 191 B 172.16.52.4
52.4 = Adresse de participant
192.168.10 = Adresse de
192 — 223 C 192.168.10.4 réseau
4 = Adresse de participant

Les adresses de participant composées uniquement de "0" et de "1" dans la représen-
tation binaire ne sont pas autorisées. La plus petite adresse (tous les bits sont a "0")
décrit le réseau lui-méme et la plus grande adresse (tous les bits sont a "1") est réser-
vée pour le Broadcast.

Pour de nombreux réseaux, cette répartition sommaire n'est pas suffisante. Ces
réseaux utilisent également un masque de sous-réseau réglable de maniére explicite.

4.5 Masque de sous-réseau

Le masque de sous-réseau permet une classification encore plus précise des classes
de réseau. De méme que l'adresse IP, le masque de sous-réseau est représenté par
quatre nombres décimaux, séparés les uns des autres par des points.

Chaque nombre décimal correspond a un octet = 8 bits du masque de sous-réseau et
peut également étre représenté en binaire.

Exemple de masque de sous-réseau : 255.255.255.128
Octet Décimal Binaire
1 255 11111111
2 255 11111111
3 255 11111111
4 128 10000000

La représentation binaire de I'adresse IP et le masque de sous-réseau permettent de
constater que, dans le masque de sous-réseau, tous les bits de I'adresse réseau sont

a "1" et seuls les bits de I'adresse des participants ont la valeur "0".

Adresse IP : 192.168.10.129 Masque de sous-réseau :
255.255.255.128
Octets 1 — 4 Octets 1 — 4
11000000 11111111
Adresse de réseau 10101000 11111111
00001010 11111111

Manuel — Contréleurs du systéme d'automatisation modulaire MOVI-C® 1 3



4 Réseaux Ethernet industriel — Principes fondamentaux
Passerelle par défaut

Adresse IP : 192.168.10.129 Masque de sous-réseau :
255.255.255.128
Octets 1 -4 Octets 1 -4
Adresse de partici- 10000001 10000000
pant

Le réseau en classe C portant I'adresse réseau 192.168.10 est divisé par le masque
de sous-réseau 255.255.255.128 dans les deux réseaux suivants.

Adresse de réseau Adresse de participant
192.168.10.0 192.168.10.1 — 192.168.10.126
192.168.10.128 192.168.10.129 — 192.168.10.254

Les participants du réseau déterminent, grace au ET logique de l'adresse IP et du
masque de sous-réseau, si leur partenaire de communication se trouve dans leur
propre réseau ou dans un autre réseau. Si le partenaire de communication se trouve
dans un autre réseau, la passerelle par défaut est utilisée pour le transfert des
données.

4.6 Passerelle par défaut

La passerelle par défaut est également activée par une adresse 32 bits. L'adresse
32 bits est représentée par quatre chiffres, séparés les uns des autres par des points.

Exemple de passerelle par défaut : 192.168.10.1

La passerelle par défaut permet d'établir la liaison avec d'autres réseaux. Pour adres-
ser un autre participant, un participant du réseau choisit, par ET logique de I'adresse
IP et du masque de sous-réseau, si le participant recherché se trouve dans son
propre réseau. Si cela n'est pas le cas, le participant du réseau adresse la passerelle
par défaut (routeur), qui doit se trouver dans son propre réseau. La passerelle se
charge alors de la transmission des paquets de données.

4.7 DHCP (Dynamic Host Configuration Protocol)

En alternative au réglage manuel des trois paramétres "Adresse IP", "Masque de
sous-réseau” et "Passerelle par défaut”, ces paramétres peuvent également étre attri-
bués de maniére automatisée dans le réseau Ethernet via un serveur DHCP.

L'adresse IP est alors attribuée a partir d'un tableau se trouvant dans le serveur
DHCP. Ce tableau contient des combinaisons d'adresses MAC avec des adresses IP.
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5 Réseaux PROFINET — Recommandations
PROFINET (Process Field Network) est le standard de communication pour I'automa-
tisation de PROFIBUS and PROFINET International (PI).

Avec sa variété de fonctions modulaires, PROFINET est une solution flexible pour
toutes les applications et marchés. PROFINET permet de réaliser

» des applications pour l'automatisation de la fabrication ou de processus
» des applications de sécurité

» des applications pour tous les types de systémes d'entrainement, allant jusqu'a
des applications de mouvement isochrones

REMARQUE

i Lors de I'étude et de la mise en service de votre réseau PROFINET, tenir compte des
remarques et prescriptions du groupement des usagers PROFIBUS (PNO) et de
PROFIBUS and PROFINET International (PI).

Les informations techniques détaillées concernant PROFINET, les livres blancs, les
remarques pour |'étude et l'installation ainsi que les directives figurent sur le site inter-
net PROFIBUS and PROFINET International (Pl) — www.profibus.com.
Ce chapitre décrit les conditions importantes a prendre en compte pour I'étude et
I'exploitation d'un réseau PROFINET. La liste n'est pas exhaustive.

51 Composants réseau
Respecter les points suivants lors du choix des composants pour un réseau
PROFINET.
« Utiliser exclusivement des composants réseau industriels et compatibles

PROFINET.

» Tenir compte du fait que les composants réseau sont compatibles avec la classe
de conformité PROFINET souhaitée, p. ex. CC-B ou CC-C.

e Utiliser exclusivement des commutateurs administrables.

* Le commutateur administrable doit supporter I'utilisation de balises VLAN selon
IEEE802.1Q.
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5.2 Profondeur de ligne maximale

Le tableau suivant indique la profondeur de ligne maximale pour les commutateurs

"Store-and-Forward".

Temps de rafraichissement Profondeur de ligne maximale
ms
1 7
2 14
4 28
8 58

"Cut-Through".

Le tableau suivant indique la profondeur de ligne maximale pour les commutateurs

Temps de rafraichissement

Profondeur de ligne maximale

ms
1 64
2 100
4 100
8 100

5.3 Charge réseau

Le tableau suivant indique la charge réseau cyclique générée en temps réel par appa-
reil PROFINET. On considere pour cela une taille de paquet PROFINET de 60 octets

et une vitesse de transmission de 100 Mbits/s.

Temps de rafraichissement Charge réseau
ms %
1 0.86
2 0.43
4 0.22
8 0.11

Afin de disposer de réserves suffisantes pour des extensions et surtout pour la
communication NRT, respecter les valeurs limites suivantes de charge réseau pour la
communication cyclique en temps réel lors de la planification du réseau PROFINET.

Charge réseau Recommandation

<20 % Aucune action nécessaire

20 % — 50 % Vérifier la charge réseau planifiée.
>50 % Diminuer la charge réseau.
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6 Accés ingénierie des contréleurs

6.1 Acceés ingénierie standard

L'acces ingénierie standard se distingue en fonction de I'exécution de I'appareil.

Le tableau suivant montre les possibilités d'acces, depuis un PC d'ingénierie, aux dif-
férents contréleurs.

Liaison : Raccordement sur Appareil
via l'interface Ethernet du |I'appareil
PC
X80 UHX25A
Interface d'ingénierie standard UHX45A
UHX65A

Céable de liaison Ethernet

RJ45/RJ45 industriel X81 UHX45A
UHX65A
LAN 3 UHX85A
Interface d'ingénierie standard
X4224 MFC1../FHX
Cable de liaison Ethernet Interface d'ingénierie standard

RJ45/M12 industriel Connecteur M12, 4 pdles, femelle,

détrompage D

L'interface d'ingénierie standard est disponible sur tous les contréleurs. A I'état de Ii-
vraison, elle a les réglages d'adresse IP suivants.

* Adresse IP:192.168.10.4
* Masque sous-réseau : 255.255.255.0
» Passerelle par défaut : 192.168.10.4

Certaines exécutions d'appareil ont d'autres accés ingénierie qui se différencient ce-
pendant en fonction de la variante.
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6.2 Ingénierie via l'interface PROFINET
En régle générale, l'interface PROFINET permet également l'ingénierie. L'ingénierie
via l'interface PROFINET est soumise aux restrictions suivantes.
e Vitesse

L'interface PROFINET est congue pour le synchronisme des données process et
la fiabilité. L'interface PROFINET n'est pas optimisée pour la transmission de
grandes quantités de données, comme les projets CEI.

+ PilelIP

La pile IP fait partie intégrante du projet CEI. Si un projet CEIl est chargé sans par-
ticipant du bus de terrain, la liaison avec l'appareil via l'interface PROFINET n'est
plus possible.

e Adresse IP

L'adresse IP initiale est prédéfinie dans le projet CEl. Au début de la communica-
tion via l'interface PROFINET, I'adresse IP du contréleur PROFINET est réécrite.
Une liaison via l'interface PROFINET initiale est donc impossible.

REMARQUE

SEW-EURODRIVE recommande d'utiliser l'interface d'ingénierie standard pour la
mise en service.

e

Deés que I'état du projet sur le contrdleur est stable, p. ex. si aucune actualisation ré-
guliere et aucun téléchargement régulier du projet CEIl ne sont plus nécessaires,
I'interface PROFINET peut étre utilisée pour l'ingénierie. Si elle est connue, attribuer
I'adresse IP correcte dans le projet CEl, dans les propriétés du participant du bus de
terrain.
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7 Comportement avec PROFINET

Le contréleur est un appareil PROFINET.

Si une carte de sécurité MOVISAFE® CSB..A, CSS..A ou CSA..A est utilisée dans un
variateur de la couche inférieure, le contréleur peut également étre intégré dans le
réseau PROFINET en tant qu'appareil PROFIsafe.

71 Interface bus de terrain PROFINET

Les caractéristiques de linterface bus de terrain PROFINET/PROFIsafe supportées
sont décrites au chapitre "Caractéristiques techniques" de la notice d'exploitation du
contréleur supporté.

L'appareil est raccordé aux autres participants du réseau via un cable blindé a paires
torsadées selon la catégorie 5, classe D selon la norme CEI 11801, édition 2.0.

REMARQUE

Selon IEEE Std 802.3, édition 200, la longueur de liaison maximale pour
10 Mbauds / 100 Mbauds Ethernet (10BaseT/100BaseT) entre deux participants du
réseau est de 100 m.

fde

711 Commutateur Ethernet intégré

Pour le raccordement du bus de terrain, le contréleur dispose d'un commutateur
Ethernet intégré a deux ports. Les architectures de réseau suivantes sont supportées.

* Architecture en arborescence
* Architecture en étoile

* Architecture linéaire

* Architecture circulaire

REMARQUE

Tenir compte du fait qu'un programme CEI avec un participant de bus de terrain
adapté doit étre chargé sur le MOVI-C® CONTROLLER progressive UHX65 et le
MOVI-C® CONTROLLER power UHX85 pour pouvoir supporter le commutateur
Ethernet intégré.

[0

71.2 Temps de réponse du commutateur

Le nombre de commutateurs Ethernet industriels branchés en ligne influe sur la durée
de transmission des télégrammes. Lorsqu'un télégramme parcourt les participants
du bus, la durée de transmission est ralentie par le temps de réponse du
commutateur Ethernet.

Le commutateur intégré fonctionne selon le protocole Cut-Through. Le temps de ré-
ponse est d'environ 5.5 us.

713 Autocrossing

Les deux ports externes du commutateur Ethernet ont une fonctionnalité d'Autocros-
sing. Il est possible d'utiliser tant des cables directs (Patch) que des cables croisés
(Crossover) pour la liaison avec le prochain participant Ethernet.
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71.4 Autonégociation

Lors de I'établissement de la liaison avec le prochain participant, les deux participants
Ethernet déterminent la fréquence de transmission et le mode duplex. Pour cela, les
deux ports Ethernet du module Ethernet supportent la fonctionnalité d'autonégociation
et fonctionnent au choix avec une fréquence de transmission de 100 Mbits ou de
10 Mbits en mode duplex ou en mode semi-duplex.

7.2 Fichier de description d'appareil

REMARQUE

La modification d'un fichier de description d'appareil peut entrainer des dysfonction-
nements au niveau de l'appareil.

jde

Ne pas modifier ou compléter les entrées se trouvant dans le fichier de description
d'appareil | SEW-EURODRIVE décline toute responsabilité en cas de dysfonctionne-
ment de l'appareil d0 a la modification d'un fichier de description d'appareil.

La condition pour une configuration correcte de I'appareil avec interface bus de terrain
PROFINET/PROFIsafe est I'utilisation du fichier de description d'appareil (fichier
GSDML) adéquat dans l'outil d'ingénierie du systéeme de pilotage PROFINET. Le fi-
chier contient toutes les données importantes pour l'ingénierie et I'échange de
données de I'appareil.

La version actuelle du fichier de description d'appareil est disponible pour télécharge-
ment sur le site internet. Sur la page [Online Support] > [Données & documenta-
tions] > [Logiciels], rechercher I'option "Fichiers GSDML".

Le tableau suivant indique la dénomination des fichiers de description d'appareil res-
pectifs des appareils.

Appareil Fichier de description d'appareil

MOVI-C® CONTROLLER GSDML-Vx.yz-SEW-MOVI-C-CONTROLLER-
standard UHX25A-N UHX25-UHX45-yyyymmdd-hhmmss
MOVI-C® CONTROLLER advanced |GSDML-Vx.yz-SEW-MOVI-C-CONTROLLER-
UHX45A-N UHX25-UHX45-yyyymmdd-hhmmss
MOVI-C® CONTROLLER GSDML-Vx.yz-SEW-MOVI-C-CONTROLLER-
progressive UHX65A-R UHX65-yyyymmdd-hhmmss

MOVI-C® CONTROLLER GSDML-Vx.yz-SEW-MOVI-C-CONTROLLER-
power UHX85-R UHX84-UHX85-yyyymmdd-hhmmss
MOVI-C® FIELD CONTROLLER GSDML-Vx.yz-SEW-MOVI-C-CONTROLLER-
standard MFC1../FHX25-N FHX25-FHX45-yyyymmdd-hhmmss
MOVI-C® FIELD CONTROLLER GSDML-Vx.yz-SEW-MOVI-C-CONTROLLER-
advanced MFC1../FHX45-N FHX25-FHX45-yyyymmdd-hhmmss
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7.3 Pile appareil PROFINET

La pile appareil PROFINET du contrdleur fait partie intégrante du projet CEIl. Pour un
appareil PROFINET fonctionnel, il est nécessaire d'activer et de paramétrer un partici-
pant du bus de terrain, tant dans le logiciel d'ingénierie MOVISUITE® que dans I'édi-
teur CEI. Si une liaison directe doit étre établie entre les modules logiciels MOVIKIT®
et le bus de terrain, des réglages complémentaires sont nécessaires dans le module
logiciel MOVIKIT® (voir "Configuration de la carte bus de terrain" (— B 49)).

7.4 Configuration des données process

Le controleur est piloté via le canal de données process. Les mots de données
process (DP) sont reproduits dans la zone E/S ou zone périphérique du contrbleur
PROFINET et peuvent étre adressés de la maniére habituelle.

Le tableau suivant indique les affectations du modéle d'emplacement PROFINET en
fonction de la gamme d'appareil.

Contréleur Nombre d'emplacements | Nombre Nombre maximal
pour une d'emplace- de DP standards
communication sire ments normaux

UHX25 8 8 128

UHX45 8 16 256

UHX65 24 64 512

UHX85 24 64 512

MFC1../FHX25-N 8 8 128

MFC1../FHX45-N 8 16 256

Lors de la configuration de I'application et de la communication, tenir compte égale-
ment de la vitesse maximale de 1500 octets sur EtherCAT®/SBus™-"S.

7.5 Alarme PROFINET

En cas d‘e défaut de I'appareil, l'interface bus de terrain supporte les alarmes de dia-
gnostic. A I'état de livraison, les alarmes de diagnostic sont désactivées. L'alarme de
diagnostic peut étre activée dans l'outil d'ingénierie TIA Portal, dans la vue des appa-
reils.

Les alarmes des variateurs de vitesse de couche inférieure doivent étre affectées aux
emplacements des données process correspondants dans I'éditeur CEIl. Pour cela,
utiliser les fonctions CEI LogicalDevice _Axis1.GetStateV2(...) et Fieldbus.Setalarm(...)
ou contacter le service aprés-vente de SEW-EURODRIVE.

Certains modules logiciels MOVIKIT® supportent en standard le mécanisme des
alarmes PROFINET. De plus amples informations sont disponibles dans le manuel du
module logiciel MOVIKIT® correspondant.

Procéder comme suit.

1. Dans la vue des appareils, sélectionner I'emplacement 0 (Slot 0) de I'appareil.
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2. Activer I'alarme de diagnostic dans la fenétre de controle (partie inférieure de I'édi-
teur), dans le bloc "Parameétres des modules".

UHX65A_PROFINET » Appareils non groupés » CONTROLLERUHX65 [UHX65-R V3.0]

|E Vue topelogique "h'g'h Vue du réseau ”I]'f Vue des appareils L

i [ CONTROLLERUHx 654 [~] [pag] iy : s 3 J Vue d'ensemble des appareils |
E w . | Modul Chassis Empl... | Adress..
= = CONTROLLERUHXES4 0 0 B
» Ethernetinterface 0 0 X1
F-iO-Modul (6i5 Bytes)_1 4] 1 16...25
0 2
] E
| ] 4
|| 0 5
SEW | o 6
- 0 7
o 8
4] 9
0 10
v
(<[ [100% [»] —5— & ¢ [ | ]
|§. Propriétés ||"i.'.|nfo y”ﬂ Diagnostic |
J Général || Variable 10 Constantes systéme || Textes |
b General [ N
TR Parametres des modules
Faramétres des mndulesl Alarm settings (slot)

Adresses EIS

T =W T &7

(=]

34364876939

= Les messages de défaut de I'appareil (numéro et description du défaut) appa-
raissent sous forme d'alarme de diagnostic et sont affichés sous forme de texte
dans le diagnostic du module.
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3. En cas de communication s(re via PROFIsafe, il est également possible d'activer
l'alarme de diagnostic pour la carte de sécurité intégrée. Pour cela, sélectionner
I'emplacement 1 (Slot 1) de I'appareil dans la vue des appareils.

4. Activer l'alarme de diagnostic dans la fenétre de contrdle (partie inférieure de I'édi-
teur), dans le bloc "Parameétres des modules”.

UHX65A_ PROFINET » Appareils non groupés » CONTROLLERUHX65 [UHX65-R V3.0]

|5'? Vue topelogique ||EE'E| Vue du réseau |||]T Vue des appareils |_

fing |C0|'|TR0LLEF'~'-'HX65-"- |'| R 111511 @li = J Vue d'ensemble des appareils |
o
l; ¥/ .. Modul Chassis Empl... |Adress..
= * COMNTRCOLLERLUHXESA o o
¥ Ethernetinterface ] 0x1
F-li0Module (6/5Bytes)_ 0 1 0.9
o 2
o 3
| o 4
|| ] 5
SEW | 0 6
. o 7
o 8
o 9
°"
(< m [>] [100% [v] ——9-— & <] [ | >
|§.Pra|1riétés ||"i.'.|nfo y”ﬂ Diagnostic |
JGénéraI || Variable 10 Constantes systéme || Textes |
* General [ N IZ‘
o A Parametres des modules
Infarmations catalogue
FROFIsafe Alarm settings (slot)
I Fararmétres des |'|'|c--:IL|Ie:-I
4
1]
25881324171

7.6

7.7

= Les messages de défaut de la carte de sécurité (numéro et description du
défaut) apparaissent sous forme d'alarme de diagnostic et sont affichés sous
forme de texte dans le diagnostic du module.

Configuration PROFINET avec reconnaissance d'architecture

L'appareil supporte la caractéristique PROFINET de reconnaissance d'architecture.

Communication PROFINET IRT

L'appareil supporte la caractéristique PROFINET communication IRT (lsochronous
Realtime).
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7.8 Réglages d'adresse IP
A I'état de livraison, les réglages d'adresse IP des interfaces d'ingénierie standards
X80, LAN3 et X4224 sont les suivants.
* Adresse IP:192.168.10.4
* Masque sous-réseau : 255.255.255.0
» Passerelle par défaut : 192.168.10.4

Pour les contrbleurs suivants, l'interrupteur DIP permet de régler si I'adresse IP est fi-
geée sur 192.168.10.4 ou si I'adresse paramétrée par I'utilisateur sur la carte mémoire
est utilisée.

«  MOVI-C® FIELD CONTROLLER standard MFC1../FHX25-N
+  MOVI-C® FIELD CONTROLLER advanced MFC1../FHX45-N
+  MOVI-C® CONTROLLER standard UHX25A-N

+  MOVI-C® CONTROLLER advanced UHX45A-N

Pour obtenir une description des différentes fonctions des interrupteurs DIP, consulter
la notice d'exploitation de I'appareil concerné. La documentation est disponible en plu-
sieurs langues a télécharger sur le site internet.

Lors de la restauration de I'état de livraison, le nom d'appareil PROFINET et I'adresse
IP ne sont pas conservés. L'état de livraison peut étre restauré dans le logiciel TIA
Portal, dans la vue Online et diagnostic, dans le dossier [Fonctions] > [Retour aux ré-
glages usine] via le bouton [Réinitialiser].
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Nom d'appareil PROFINET

jde

Dans un projet MOVISUITES®, il est possible d'attribuer un nom au controleur.

Gestion des données

Fondtions

UHX65A (~]/®

i
| FWE

Licences attribuées

# Catalogue

9007225121323275

Le contrbleur ne s'affiche pas seulement dans le projet MOVISUITE® sous ce nom, il
est aussi utilisé en interne dans I'appareil comme nom d'appareil PROFINET.

Veiller a ce que ce nom soit identique au nom d'appareil PROFINET qui est affecté au
contréleur dans l'outil d'ingénierie de I'API (p. ex. TIA Portal). Si le contrdleur porte
deux noms d'appareil PROFINET différents dans les deux outils, un défaut de bus est
signalé.

REMARQUE

Pour que le nom d'appareil du contrbleur soit conforme a la fois a PROFINET et a la
norme CEIl 61131, SEW-EURODRIVE recommande d'attribuer un nom qui com-
mence par une lettre et ne contient aucun espace ou caractere de commande (trait
d'union, tiret bas, point, double point, virgule, slash, antislash).

Si le projet MOVISUITE® est importé dans IEC Editor et dans TIA Portal, les deux
outils convertissent le nom du contréleur en fonction d'un algorithme interne spéci-
fique. Un nom respectant les conventions d'appellation permet d'afficher le contréleur
sous le méme nom dans les différents outils.

S'il est impossible d'attribuer un nom respectant les conventions, sélectionner un
nom conforme aux conventions PROFINET. Dans ce cas, la conformité a la norme
CEIl 61131 est automatiquement établie par le logiciel MOVISUITE®.

Le nom d'appareil PROFINET et I'adresse IP ne sont pas conservés lors de la restau-
ration de I'état de livraison. L'état de livraison peut étre restauré dans le logiciel TIA
Portal, dans la vue Online et diagnostic, dans le dossier [Fonctions] > [Retour aux ré-
glages usine] via le bouton [Réinitialiser].

7
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7.10 Diodes spécifiques bus pour PROFINET

Le tableau suivant présente une liste des diodes spécifiques bus des contrdleurs du

systéme d'automatisation modulaire MOVI-C®:

Contréleur Diode d'état
MOVI-C® CONTROLLER L/A
standard UHX25A-N US1

BF (Bus Fault)
MOVI-C® CONTROLLER L/A
advanced UHX45A-N US1

BF (Bus Fault)
MOVI-C® CONTROLLER L/A

progressive UHXB5A-R L40 (correspond a la diode d'état "L23.4")

L41 (correspond a la diode d'état "BF")

MOVI-C® CONTROLLER L/A
power UHX85-R

L23.4 (SYS)
MOVI-C® FIELD CONTROLLER L/A
standard MFC1../FHX25-N

us1

BF (Bus Fault)
MOVI-C® FIELD CONTROLLER L/A
advanced MFC1../FHX45-N US1

BF (Bus Fault)

7.10.1 Diodes d'état "L/A" (Link/Activity)

Tous les contréleurs ont la diode d'état "L/A".

La diode d'état indique I'état physique du port Ethernet correspondant.
Etat Signification

Toutes les diodes Une liaison physique avec un autre participant Ethernet a été
détectée. Aucune donnée n'est actuellement échangée via le

vert
port Ethernet.

Allumées en continu

Toutes les diodes Pour localiser visuellement le participant Ethernet, le contréle

Clignotent en vert du clignotement a été activé.
Durée allumée : 500 ms

Durée éteinte : 500 ms

Toutes les diodes Aucune liaison physique n'a été détectée avec d'autres partici-

Eteintes pants Ethernet.

Diode sur le port Ethernet correspondant | Des données sont envoyées ou regues via le port Ethernet.

Clignote en vert/jaune
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Diode d'état "SF" (SYS FAULT)/"L40"
Tous les contrdleurs suivants ont la diode d'état "SF" ou "L40".

MOVI-C® CONTROLLER progressive UHX65A-R (L40)

MOVI-C® CONTROLLER power UHX85A-R (SF)

Etat

Cause possible

Action

OFF

Etat de fonctionnement sans
défaut

rouge, clignote 3 s

Durée allumée :
500 ms

Durée éteinte :
500 ms

Afin de localiser visuellement
le participant du réseau, le
contrdle du clignotement a été
activé dans la configuration du
contréleur PROFINET.

rouge

Allumée en continu

Défaut matériel sur I'appareil

Mettre hors puis remettre sous
tension l'appareil.

En cas de répétition du défaut,
contacter le service aprés-
vente de SEW-EURODRIVE.

7
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Diode d'état "BF" (Bus Fault) L41

Tous les contrdleurs suivants ont la diode d'état "BF" ou "L41".
MOVI-C® CONTROLLER progressive UHX65A-R (L41)

MOVI-C® CONTROLLER advanced UHX45A-N (BF)

MOVI-C® CONTROLLER standard UHX25A-N (BF)

MOVI-C® FIELD CONTROLLER standard MFC1../FHX25-N (BF)
MOVI-C® FIELD CONTROLLER advanced MFC1../FHX45-N (BF)

La diode d'état indique I'état de la liaison PROFINET. La diode d'état répond, voire dé-
passe les exigences de I'AIDA (Automatisierungs Initiative Deutscher Automobilhers-
teller).

Etat

Cause possible

Action

OFF

Etat de fonctionnement sans défaut

Echange de données en cours entre
I'appareil PROFINET et le contréleur
PROFINET (état Data Exchange)

rouge

Allumée en continu

La liaison avec le controleur
PROFINET est interrompue.

La communication par bus a été inter-
rompue.

Vérifier le raccordement PROFINET
de l'appareil PROFINET.

Vérifier tous les cables du réseau
PROFINET.

Le controleur PROFINET est hors ser-
vice.

Vérifier le controleur PROFINET.

L'appareil PROFINET ne détecte
aucune fréquence de transmission
PROFINET.

Vérifier la configuration du contréleur
PROFINET.

jaune

Allumée en continu

Existence d'une liaison avec le contré-
leur PROFINET. Cependant, la confi-
guration du réseau PROFINET n'est
pas conforme.

Les défauts suivants peuvent étre ap-
parus.

* Un module matériel ne supportant
pas la connexion PROFINET a été
sélectionné.

* Les données process standards et
les données process de sécurité

pareil PROFINET.

ont été affectées mélangées a I'ap-

Vérifier la configuration du contréleur
PROFINET.
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Comportement avec PROFINET 7
Diodes spécifiques bus pour PROFINET

7.10.4 Diode d'état "US1"
Tous les contréleurs suivants ont la diode d'état "US1".
+  MOVI-C® CONTROLLER advanced UHX45-N
+  MOVI-C® CONTROLLER standard UHX25-N
«  MOVI-C® FIELD CONTROLLER standard MFC1../FHX25-N
¢ MOVI-C® FIELD CONTROLLER advanced MFC1../FHX45-N
La diode d'état indique I'état de la connexion PROFINET.

Etat Cause possible Action

Clignote en jaune. La connexion PROFINET démarre tout de -

Durée allumée : 250 ms | SUIte apres un reset.

Durée éteinte : 250 ms

vert La connexion PROFINET fonctionne sans -

Allumée en continu defaut.

Clignote en vert La connexion PROFINET est en mode -

Durée allumée : 500 ms d'économie d'énergie (mode PROFlener-

Durée éteinte : 3000 ms )

rouge Détection d'un défaut durant la connexion | Mettre hors puis remettre sous ten-
PROFINET sion l'appareil.

Allumée en continu
Remarque : un time out de la connexion | En cas de répétition du défaut,
PROFINET ne constitue pas un défaut un |contacter le service aprés-vente de
défaut interne. SEW-EURODRIVE.
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PROFIlsafe
Cartes de sécurité MOVISAFE® CS..A

8

8 PROFIsafe

Le protocole PROFIsafe peut étre utilisé pour les applications de sécurité jusqu'a SIL3
selon CEI 61508 / CEIl 62061 ou PL "e" / catégorie 4 selon ISO 13849. PROFIsafe est
normalisé dans la norme CEIl 61784-3-3. PROFIsafe est indépendant de la méthode
de communication et offre une sécurité fonctionnelle économique et flexible. Ce proto-
cole couvre I'ensemble de la communication, du capteur a I'actionneur, en passant par
la commande et integre sécurité et communication standard dans un seul cable (prin-
cipe du Black-Channel).

8.1 Cartes de sécurité MOVISAFE® CS..A

Le tableau suivant indique les caractéristiques ainsi que les fonctions de sécurité
d'entrainement supportées des cartes de sécurité MOVISAFE® CS..A.

MOVISAFE® CS..A | F-DI | F-DO | Arrét Mouvement 2° raccorde- |PROFlsafe
ment du
codeur
CSB51A - — |STO, SS1-t - - oui
CSB21A — |STO, SS1-t - - oui
CSB31A 2 |STO, SBC, - non sar oui
SS1-t
CSS21A 4 2 |STO, SBC, |SS1-r,SS2-t, SS2-r, SOS, - oui
SS1-t SLS, SSM, SSR, SDI, SLlI,
SLA
CSS31A 4 2 |STO, SBC, |SS1-r,SS2-t, SS2-r, SOS, non sdr oui
SS1-t SLS, SSM, SSR, SDI, SLlI,
SLA
CSA31A 4 2 |STO, SBC, |SS1-r,SS2-t, SS2-r, SOS, sar oui
SS1-t SLS, SSM, SSR, SDI, SLI,
SLA, SLP, SCA
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PROFlsafe
Fichier de description d'appareil des cartes de sécurit¢ MOVISAFE® CS..A

8.2 Fichier de description d'appareil des cartes de sécurité MOVISAFE® CS..A
Pour les cartes de sécuritt MOVISAFE® CS..A, il est nécessaire de sélectionner di-
verses entrées du fichier de description d'appareil (fichier GSDML).

Le tableau suivant indique les combinaisons adéquates de module PROFlIsafe (entrée
du fichier de description d'appareil) et carte de sécurité correspondante.

MOVISAFE® CS..A Module PROFlsafe

CSB51A Module F-1/0 (4/3 octets)

CSB21A Module F-1/0 (4/3 octets)

CSB31A Module F-1/0 (4/3 octets)

CSS21A Module F-1/0 (6/5 octets)

CSS31A Module F-1/0 (6/5 octets)

CSA31A Module F-1/0O (6/5 octets (profil Technology))

?nuodule F-1/0 (12/5 octets (profil System))

Modules PROFIsafe avec extension V2.6

Les cartes de sécurité MOVISAFE® CS..A supportent les versions PROFIsafe V2.4 et
V2.6. En cas d'utilisation d'un contréleur PROFIsafe selon les spécifications
PROFIsafe en version V2.6, il est possible d'utiliser les modules PROFlsafe avec ex-
tension "V2.6". Dans le cas contraire, utiliser les modules PROFIsafe sans extension.

8.3 Profil de données process des cartes de sécurité MOVISAFE® CS..A
Les fonctions de sécurité d'entrailnement (p. ex. STO, SS1, SBC) sont exécutées via
le bus de terrain a I'état "actif Low".

Si une fonction de sécurité d'entrainement paramétrée ne doit pas étre exécutée, pilo-
ter le bit correspondant des données sorties process de la commande de sécurité par
TRUE.

La description détaillée des données process figure dans le manuel de la carte de sé-
curité concernée.
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PROFlsafe
Profil de données process des cartes de sécurité MOVISAFE® CS..A

8.3.1 Profil de données process de la carte de sécurité MOVISAFE® CSB51A

Propriéiés de I'appareil 6.4.42 Données-process
Motorisation
Fonctions Données sortie process slres Données entrée process sires
Fenctions technologiques Bit Signification Valeur Bit Signification Valeur
Caractéristiques de I'appareil Octet1 0 STO1 (o] Octet1 0 STO1 ©
Réglages de base Octet1 6 Déverrouillage F-DI (o] Octet1 6 Avertissement @
Etat de l'appareil Octet1 7 Acquittement de défaut @ Octet1 7 FEtatde défaut @
Etat de défaut Octet3 2 SSx1 © Octet3 2 S5x1 ©
T el i Octet3 3 5Sx2 (o) Octet3 3 55x2 (o)
Etat STO
Etat des fonctions de vitesse
Muting / Mode test
Entrées et sorties
Diagnestic MOVIKIT® Données-process
EB MOVISAFE® CS., Communication F
MOVIKIT® Velocity Drive
28365859979
8.3.2 Profil de données process des cartes de sécurité MOVISAFE® CSB21A et
MOVISAFE® CSB31A
Propriétés de 'appareil 6.4.42 Données-process
Motorisations
Fonctions Données sortie process sres Données entrée process slres
Fonctions d'entrainement Bit Signification Valeur Bit Signification Valeur
o e Caractéristiques de I'appareil Octet1 0 STO1 (o] Octet1 0 STO1 (o]
el s 2ol = Réglages de base Octet1 6 Déverrouillage F-DI ® Octet1 3 Données d'entrée valides @
Fonctions de surveillance Etat de I'appareil Octet1 7 Acquittement de défaut @ Octet1 6 Avertissement (o]
Etat de défaut Octet3 2 55x1 ® Octet1 7 Etat de défaut (o]
EMOV'WE“” = Historique des défauts Octet3 3 SSx2 () Octet2 0 F-DI0O ()
Diagnostic Etat STO Octet2 1 F-DIO1 (o]
Etat des fonctions de vitesse Octer2 |2 | DI 02 °
Muting / Mode test Octet2 3 F-DIO03 (o]
r=f Valeurs process Octet3 2 SSx1 (o]
Entrées et sorties
) Octet3 3 SSx2 (0]
Historique des défauts Données-process
Communication F
Diagnostic MOVIKIT®
P MOVISAFE® CS..
28365863563
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PROFlsafe
Profil de données process des cartes de sécurité MOVISAFE® CS..A

8.3.3 Profil de données process des cartes de sécurité MOVISAFE® CSS21A et

MOVISAFE® CSS31A
Propriétés de I'appareil 6.4.42 Données-process
Motorisations
Fonctions Données sortie process sires Données entrée process slres
et )
Bit Signification Valeur Bit Signification Valeur
FonciansliS RS Caractéristiques de I'appareil Octet1 0 STO1 © Octet1 0 STO1 o
Octet1 1 Libération incrément SLI Octet1 1 Diagnostic FSEn
. Fonctions technologiques | Réglages de base = : : : = g £ Tg ) . g
Etat de Fappareil Octet1 2 Suppression SB Octet1 2  SBT active
Fonctions de surveillance Etat de défaut Octet1 4 Muting e Octet1 3 Données d'entrée valides o
Octet1 5 Mode test actif ® Octet1 4 Muting (0]
E MOVISAFE® CS.. Info firmware - - :
| | Octet1 6 Déverrouillage F-DI (o] Octet1 5 Mode test actif (0]
n . Historique des défauts . ) )
Diagnostic Octet1 7 Acquittement de défaut @ Octet1 6 Avertissement (o]
Valeurs process .
& Octet2 0 F-DO 00 (o] Octet1 7  Ftat de défaut (o]
tat STO
: : Octet2 1 F-DOO1 o] Octet2 0 F-DIOO o]
= Iétal des fonctions de positionn... Octet3 0 SOS 1 (o) Octet2 1 F-DIO1 (o)
tat des fonctions de vitesse
Historique des défauts T T e — Octet3 2 SSx1 o] Octet2 2 F-DI02 (0]
O e O Octet3 3 SSx2 (o] Octet2 3 F-DI03 (0]
Diagnostic MOVIKIT® Muting / Mode test Octet3 4 SDI1 (o] Octet3 0 SOS1 (o]
Etage de puissance Valeurs limites Octet3 5 SDI2 (o] Octet3 2 SSx1 (o]
s Entrées et sorties Octet3 6 SLI1 (o] Octet3 3 SSx2 (o}
Test+Erweiterte
Dicroic Rl Données-process Octet3 7 SLI2 (o] Octet3 4 SDI1 (0]
Communication F Octet4 0 SLS1 (o] Octet3 5 SDI2 o
Test de freinage i Octet4 1 SLS2 (o] Octet3 6 SLI1 (o]
Octetd 2 SLS3 o) Octet3 7 SU2 (o]
Octet4 3 SLS4 o] Octet4 0 SLS1 o]
28362681995
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PROFIlsafe

Bloc de données du périphérique de sécurité de la carte de sécurité

8.34

Prapriétés de I'apparei |*

Motorisations
Fonctions

RN Entrées et sorties

Consignes
Mesures

onctions d'entrainer
Fonctions technologi
Fonctions de surveill:

E MOVISAFE® CS.

Diagnostic

5]
Historique des défau
Communication

MOVIKIT® MultiMotio

[l Réglages de base

Fonctions de surveill:

Fonctions d'entraine

Fonctions contréle-
commande

dentification module

églages avanoés

8.4

Octet 1

Caractéristiques de I'afiieaCal

Réglages de base Octet 1

Etat de I'appareil Octet 1

Etat de défaut
Historique des défau

Octet 1
Octet 1

Traitement codeur Eoet)

Référencement / Alig ciel?

Octet 2
Valeurs process .
Etat STO

|| Ftat des fonctions de

Octet 3
Octet 3
Octet 3
Etat des fonctions de

N Octet 3
Etat des fonctions d'a
Inhibition / Mode test]

Valeurs limites

Octet 3
Octet 3
Octet 3

Entrées/sorties Octet 2

Données process F Octet 4

Communication F Eetetd

Test de freinage Octet 4
Octet 4
Octet 4
Octet 4
Octet 4
Octet 4
Octet 5
Octet 5
Octet 5
Octet 5
Octet 5
Octet 5

Bit Signification

0
1
2
4
&
6
7
0
1
0
1
2
3
4
5
6
T
0
1
2
3
4
5
6
7
0
1
3
4
&
6

Données process F

Données sortie process

STO1

Libération incrément
SBT clearance
Inhibition

Mode test
Déverrouillage F-DI
Acquittement de déf;
F-DOC 00

F-DO 1

SOS 1

Came alignement gli:
SSx 1

SSx 2

SDI 1

sDl 2

SLI1

SLl 2

SLS 1

SLs 2

SLS 3

SLS 4

SSR1

SSR2

SLP 1

SLP 2

SLA1

SLA 2

SCA

(oo Mo i o i o o Mo Mo o Mo il o Mo i< M c i o Mo M i Mo Mo M o o Mo M c M o o o o o]

Activation référencen

Exécution référencem

Activation prise de ré ®

Valeur

Données entrée process

Octet 1
Octet 1
Octet 1
Octet 1
Octet 1
Octet 1
Octet 1
Octet 1
Octet 2
Octet 2
Octet 2
Octet 2
Octet 3
Octet 3
Octet 3
Octet 3
Octet 3
Octet 3
Octet 3
Octet 4
Octet 4
Octet 4
Octet 4
Octet 4
Octet 4
Octet 4
Octet 4
Octet 5
Octet 5
Octet 5
Octet 5

Bit Signification

0
1
2
3
4
5
6
7
0
1
2
3
0
2
3
4
5
6
T
0
1
2
3
4
5
6
7
0
1
2
3

STO1
Diagnostic FSEn
SBT active
Données d'entrée
Inhibition
Mode test
Avertissement
Etat de défaut
F-DI 00

F-DI 01

F-DI 02

F-DI 03

SOS 1

SSx 1

SSx 2

SDI 1

SDI 2

SLI1

SL 2

SLS 1

SLs 2

SLS 3

SLS 4

SSR1

SSR 2

SLP 1

SLP 2

SLA 1

SLA 2

S5M 1

S5M 2

Profil de données process des cartes de sécurité MOVISAFE® CSA31A

Valeur

Lol o 2 o M o 3 c i o o o 2o o o A o o M if o (o i o M c o Mo o Jf o Mo i o o I o Ml o Mo o o]

I Mesures données entrée process I

Valeur
Mots de données 4 0x00 0x00

Mots de données S et 6 0x00 0x00 0x00 O:

33926093323

Le bloc "Mesures données entrée process" s'affiche uniquement dans le profil Sys-

tem, pas dans le profil Technology.

Bloc de données du périphérique de sécurité de la carte de sécurité

Lors de la compilation dans I'outil de configuration (HW-Config), un bloc de données
périphérique de sécurité est automatiquement généré pour chaque carte de sécurité.
Le bloc de données périphérique de sécurité met a disposition de I'utilisateur une
interface lui permettant d'exploiter et d'écrire des variables dans le programme de sé-

curité.

Le nom symbolique est formé du préfixe figé "F", du début de I'adresse du périphé-
rigue de sécurité et du nom indiqué sous les propriétés du périphérique de sécurité
dans la configuration (par exemple : FO0008 198).
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PASS_ON

ACK_NEC

PROFlsafe

Bloc de données du périphérique de sécurité de la carte de sécurité

Le tableau suivant montre le bloc de données du périphérique de sécurité de la carte

de sécurité.
Adresse [ Nom Type de |Fonction Valeur de

symbolique |données base
(variable)

Variables DBX0.0 |"F00008_ 198" |BOOL 1: activer pas- |0

que l'utilisa- (PASS_ON) sivation

teur peut -

commander. | DBX0.1 |"FO0008_198" | BOOL 1 : acquitte- 1
(ACK_NEC) ment pour réin-

- corporation de
la carte de sé-
curité néces-
saire

DBX0.2 |"F00008 198" |BOOL 1 : acquitte- 0
(ACK_REI) ment pour réin-
- corporation
DBX0.3 |"F00008 198" |BOOL Variable dere- |0
(IPAR_EN) paramétrage’

- (non supportée
par la carte de
sécurité).

Variables DBX2.0 |"F00008_ 198" |BOOL Exécuter passi- | 1
que l'utilisa- (PASS-OUT) vation
teur peut
lire. DBX2.1 |"F00008_ 198" |BOOL 1: envoi de 1
(QBAD) valeurs de
remplacement
DBX2.2 |"F00008 198" |BOOL 1: demande 0
(ACK_REQ) d'acqu,iFtement
- pour réincorpo-
ration
DBX2.3 |"FO0008_ 198" |BOOL Variable de re- |0
(IPAR_OK) paramétrage’

- (non supportée
par la carte de
sécurité).

DBB3 "FO0008 198" |BYTE Information -
(DIAG) service

La variable PASS _ON permet d'activer la passivation de la carte de sécurité. La pas-
sivation du périphérique de sécurité est effective tant que PASS_ON = 1.

Aprés suppression d'un défaut, la réincorporation de la carte de sécurité s'effectue en
fonction du réglage de la variable ACK_NEC.

+ ACK_NEC = 0: réincorporation automatique

+ ACK_NEC = 1: réincorporation aprés acquittement utilisateur

8
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8 PROFlsafe
F_iPar_ CRC

ACK_REI
ACK_REQ
PASS_OUT

QBAD

DIAG

A AVERTISSEMENT

Paramétrage non autorisé de la variable ACK_NEC = 0.
Blessures graves ou mortelles.

* Le paramétrage de la variable ACK_NEC = 0 n'est autorisé que si la réincorpora-
tion automatique est admissible d'un point de vue de la sécurité du process
concerneé.

» S'assurer que la réincorporation automatique est admissible pour le processus
concerné.

Pour la réincorporation de la carte de sécurité, I'acquittement utilisateur doit s'effectuer
par un front montant sur la variable ACK_RE/ aprés suppression du défaut. L'acquitte-
ment n'est possible que si la variable ACK_ REQ = 1.

Le systeme de pilotage de sécurité force la variable ACK_REQ a 1 dés que tous les
défauts dans I'échange de données avec la carte de sécurité sont supprimés. Apres
un acquittement réussi, le systtme de pilotage de sécurité remet la variable
ACK_REQa 0.

La variable PASS_OUT indique si la passivation de la carte de sécurité a été réalisée.
Des valeurs de remplacement sont générées.

Défaut dans I'échange de données avec la carte de sécurité. Indique la passivation.
Des valeurs de remplacement sont générées.

Pour les interventions de service, la variable DIAG met a disposition une information
non de sécurité sur les défauts apparus dans le systéeme de pilotage de sécurité. Pour
plus d'informations, consulter le manuel du systeme de pilotage de sécurité concerné.

8.5 F_iPar_CRC

Le total de contréle F iPAR_CRC dans le contréleur PROFIsafe doit correspondre au
total de contrble validé ParCRCBus (iPar CRC) de la carte de sécurité
MOVISAFE® CS..A.

Pour la réception technique de sécurité de l'installation, un rapport de réception de la
carte de sécurité est généré et archivé. La valeur du total de contréle ParCRCBus
(iPar_CRC) de la carte de sécurité figure au chapitre 3 du rapport de réception.

CSS21A Rapport MOVISAFE® CS.. EURODRIVE

3. Communication F

Ligne Propriété Valeur

180 |Version 2

181 |Type protocole F PROFIsafe

182 | Esclave PROFIsafe - Adresse F 101 |

183 | Esclave PROFIsafe - Type d'adress Type d'adresse PROFIsafe 1
184 |ParCrcBus OxeB88ed647 |

33184806923
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Etat a la livraison d'usine

PROFIlsafe 8

Dans MOVISUITES®, le total de contrble validé ParCRCBus (iPar_CRC) est disponible
sous [Diagnostic] > [MOVISAFE® CS..] > [Communication F].

6.4.46 Communication F

Configuration Etat
Fonction Valeur Communication stre = Informations de diagnostic
TypeprotocoieF | PROFlsafe Blisiprsan-ore
ParCRCBus (iPar_CRC) |0xei8e 4647
Télégrammes F
Numéro de séquence Données-télégramme
Rx O 0x00 0x00 0x00 0x00 0x00 0x00 0x00 0x00 0x00 0x00 0x00 0x00 ¢
™ 0 0x00 0x00 0x00 0x00 0x00 0x00 0x00 Ox00 0x00 0x00 0x00 0x00 ¢

Caractéristiques de I'appareil

Time out échange de données
Fonction Valewr
Time aut échange de données 0 ms

Maximum 0ms

Fonctions d'entrainement Moyenne i
Fonctions technologiques
Fonctions de surveillance

Mirimum 0 me

Diagnostic

Etat

gl Histonique des défauts

33179278987

REMARQUE

La valeur standard du total de contréle F_jPar_ CRC dans le fichier de description
d'appareil fichier GSDML correspond a la configuration de base de la carte de sécu-
ritt MOVISAFE® CS... a I'état de livraison.

« Avec les cartes de sécurité MOVISAFE® CSA..A, CSB21A et CSS..A, la fonction
STO (suppression sire du couple) est affectée a la sortie digitale de sécurité
F-DO 00 et la fonction SBC (commande sire des freins) est affectée a la sortie di-
gitale de sécurité F-DO 01.

« Dans le cas de la carte de sécurité MOVISAFE® CSB51A, la fonction STO (sup-
pression sre du couple) est affectée a la sortie digitale de sécurité F-DO 00.

j=de

— Pour les fonctionnalités de base, régler le paramétre de sécurité adapté, téléchar-
ger et valider la configuration dans I'outil Assist CS.. sous [Communication F].

8.6 Etat a la livraison d'usine

Les cartes sont fournies d'usine, avec fonctions de sécurité désactivées et proto-
cole de sécurité désactivé. Dans cet état, la sortie est activée pour STO. L'entraine-
ment est généralement prét a fonctionner et peut p. ex. étre mis en mouvement en
mode manuel.
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Mise en service avec PROFINET / PROFlsafe
Raccordement du PC d'ingénierie sur le controleur

9 Mise en service avec PROFINET / PROFlsafe

9.1 Raccordement du PC d'ingénierie sur le controéleur

Il existe plusieurs possibilités de raccordement du PC d'ingénierie sur le contrdleur.
» "Raccordement via interface d'ingénierie standard (recommandation)” (— & 39)
* "Raccordement via l'interface PROFINET" (— & 40)

REMARQUE

SEW-EURODRIVE recommande d'utiliser l'interface d'ingénierie standard pour la
mise en service.

fde

Dés que I'état du projet sur le contréleur est stable, p. ex. si aucune actualisation ré-
guliere et aucun téléchargement régulier du projet CEIl ne sont plus nécessaires,
l'interface PROFINET peut étre utilisée pour l'ingénierie. Si elle est connue, attribuer
I'adresse IP correcte dans le projet CEI, dans les propriétés du participant du bus de
terrain.
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Mise en service avec PROFINET / PROFlsafe
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9.1.1 Raccordement via interface d'ingénierie standard (recommandation)

A I'état de livraison, les réglages d'adresse IP des interfaces d'ingénierie standards
sont les suivants.

Adresse IP : 192.168.10.4
Masque sous-réseau : 255.255.255.0
Passerelle par défaut : 192.168.10.4

Raccorder le MOVI-C® CONTROLLER UHX.. au PC d'ingénierie a l'aide d'un
cable de liaison RJ45/RJ45 via l'interface d'ingénierie standard X80 ou LANS. Le
graphique suivant représente schématiquement l'architecture d'appareil, avec pour
exemple un MOVI-C® CONTROLLER progressive UHX65A-R.

(1]
(2]
3]
(4]
(3]
(6]
(7]
(8]

(1]

2] 3]
O] P
6] % 7
]
[4] alll=
ol
Blg
L0l
-

(7] [8]

33125724683

Tension d'alimentation DC 24 V

Raccordement a l'interface PROFINET
Raccordement EtherCAT®/SBus™s

API

PC d'ingénierie

Raccordement a l'interface d'ingénierie X80
MOVI-C® CONTROLLER progressive UHX65A-R
Ensemble variateur MOVIDRIVE® modular

Raccorder le MOVI-C®-FIELD CONTROLLER FHX.. au PC d'ingénierie a l'aide
d'un cable de liaison Ethernet RJ45/M12 (4 pbles, méle, détrompage D) via l'inter-
face d'ingénierie standard X4224. L'illustration suivante représente schématique-
ment l'architecture d'appareil.
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(2]

[4]

34452930571

[11 API

[2] Raccordement a l'interface PROFINET

[3] PC d'ingénierie

[4] Raccordement a l'interface d'ingénierie X4224
[5] MOVI®-C FIELD CONTROLLER

9.1.2 Raccordement via l'interface PROFINET

Raccorder le MOVI-C® CONTROLLER UHX.. au réseau PROFINET a l'aide d'un
cable de liaison Ethernet RJ45/RJ45 via l'interface X40 ou X41.

Raccorder le MOVI-C®-FIELD CONTROLLER MFC1../FHX.. au réseau
PROFINET a l'aide d'un cable de liaison Ethernet RJ45/M12 (4 péles, male, dé-
trompage D) via l'interface X4233.1 ou X4233.2.

9.2 Intégration du contréleur dans un réseau PROFINET

Dans cet exemple, I'architecture d'appareil suivante est utilisée.

Automate amont (API) SIMATIC S7
MOVI-C® CONTROLLER progressive, variante d'appareil UHX65A-R
Variateur d'application MOVIDRIVE® modular, module double-axes MDD90A

Variateur d'application MOVIDRIVE® modular, module monoaxe MDAQOA avec
carte de sécurité MOVISAFE® CSS21A
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L'illustration suivante représente schématiquement I'architecture d'appareil.

(1]

[2] [3]
bl b il
6] %

0|
[4] o=
of|l|le
gll|3
o|&
LNn°

-

[7] [8]
33125724683

[1] Tension d'alimentation DC 24 V
[2] Raccordement a l'interface PROFINET
[3] Raccordement EtherCAT®/SBusP-YS
[4] API
[5] PC d'ingénierie
[6] Raccordement a l'interface d'ingénierie X80
[71 MOVI-C® CONTROLLER progressive UHX65A-R
[8] Ensemble variateur MOVIDRIVE® modular

Les outils suivants sont utilisés pour la configuration et la mise en service des appa-
reils.

+  MOVISUITE® pour les appareils du systéme d'automatisation modulaire MOVI-C®
de SEW-EURODRIVE

Pour la programmation du MOVI-C® CONTROLLER, MOVISUITE® intégre I'outil
IEC Editor.

* TIA Portal (SIMATIC STEP 7) de la société Siemens pour I'API
L'intégration du contréleur dans le réseau PROFINET s'effectue en plusieurs étapes.

« "Configuration des appareils du systéme d'automatisation modulaire MOVI-C®
dans MOVISUITE®" (— B 42)

» Configuration des participants du bus de terrain
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9.3 Configuration des appareils du systéme d'automatisation modulaire
MOVI-C® dans MOVISUITE®

La mise en service est détaillée a l'aide d'un exemple. Dans I'exemple, un
MOVI-C® CONTROLLER progressive UHX65A-R est intégré dans un réseau
PROFINET.

La mise en service des autres contréleurs du systéme d'automatisation modulaire
MOVI-C® est effectuée de fagon similaire.

9.3.1 Etablissement de la liaison réseau
Procéder comme suit.

1. Etablir une liaison physique entre le PC dingénierie et le
MOVI-C® CONTROLLER.

2. Configurer les interfaces du PC d'ingénierie et du MOVI-C® CONTROLLER, de
sorte qu'elles se trouvent dans un réseau commun. A I'état de livraison, le para-
metre d'adresse IP de linterface d'ingénierie standard X80 du
MOVI-C® CONTROLLER est le suivant. Adresse IP 192.168.10.4, masque de
sous-réseau 255.255.255.0

REMARQUE

SEW-EURODRIVE recommande d'utiliser l'interface d'ingénierie standard pour la
mise en service.

e

Deés que I'état du projet sur le contrdleur est stable, p. ex. si aucune actualisation ré-
guliere et aucun téléchargement régulier du projet CEIl ne sont plus nécessaires,
I'interface PROFINET peut étre utilisée pour l'ingénierie. Si elle est connue, attribuer
I'adresse IP correcte dans le projet CEl, dans les propriétés du participant du bus de
terrain.

3. Dans la requéte de saisie de Windows, vérifier, via l'instruction ping Adresse IP du
MOVI-C® CONTROLLER s'il existe une liaison de communication avec le
MOVI-C® CONTROLLER.

9.3.2 Recherche d'appareils par scrutation réseau

REMARQUE

Les informations détaillées concernant |I'utilisation du logiciel d'ingénierie
MOVISUITE® figurent dans la documentation correspondante.

fde

Procéder comme suit.
v La liaison entre le PC d'ingénierie et le MOVI-C® CONTROLLER est établie.
1. Démarrer le logiciel d'ingénierie MOVISUITE®.
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2. Créer un nouveau projet MOVISUITE® depuis la scrutation réseau.

F

Nouveau projet Derniers projets ouverts Outils

O Etudier

*,
@ Depuis scannage réseau

X Toujours démarrer avec demier projet

QOuvrir projet

@ Quvrir ..
@ Importer ..

Accés rapides

Driving the world

27021614690718859

3. Sélectionner le type de réseau (Ethernet) et activer I'adaptateur configuré (liaison
au réseau local). Appliquer les réglages et effectuer une scrutation réseau.

_

Ethernet

Réglages pour scannage

Scanner Ethernet Adresses |P (et plages d'adresses) 11

Scannage
a g

Adsptateur Ethemet Maitre EtherCAT® externe H
(D Bluetooth-Netzwerkverbindung (=] i
Type de réseau Scannage B Ethemet 2]
@ Ethernet 3 |
Ethernet &) I I LAN-Verbindung™ 1 [
B wLAN

EtherCAT®/SBusPLUS
use
d_i’ Liaisons réseau Windows

(7) Actualiser adaptateurs

Réglages de base

Time cut
200 ms

[ Appliquer @8 Amnuler |

27021615179447179
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9.3.3 Transfert d'appareils dans MOVISUITE®
Lors de la scrutation réseau, les appareils sont détectés.
Procéder comme suit.
v' Une scrutation réseau a été lancée.

1. Reprendre les appareils scannés dans MOVISUITE®.

Scannage réseau

100) Ethernet
Mombre d'appareils trouvés 2

«

Evaluer résultats du scannage
Effectué correctement

«

00%

2 /2 effectue correctement

[ Appliquer ] Rescanner Annuler

9007216181358219

2. Charger les données appareil dans le projet MOVISUITE®. Confirmer le message
concernant le transfert correct des caractéristiques appareil.

= Les appareils s'affichent dans I'une des vues MOVISUITE®. L'affichage dépend
de la vue qui était ouverte lors de la derniere fermeture du logiciel
MOVISUITE®.

= La vue combinée projet et réseau indique tous les appareils raccordés qui ont
été détectés lors de la scrutation réseau.
[ use |

Controller
192.168.10.4

@ Mewes Projeit 1

9007225121338507

= La vue projet se divise en deux parties. L'arborescence montre une vue globale
du projet. La vue en bulles montre le nceud actuel en tant que grand cercle au
milieu de la zone de travail.
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Gestion des donndes

Meues Projekt 2

Licences attribuées

# Catalogue

9007225121218187
3. Pour passer d'une fenétre MOVISUITE® a une autre, cliquer sur I'onglet "Réseau".

4. Attribuer un nom au contréleur. Le contréleur s'affiche sous ce nom dans le projet
MOVISUITE®. Cette désignation est automatiquement utilisée également comme
nom d'appareil PROFINET. Tenir compte des particularités du nom d'appareil
PROFINET (voir "Nom d'appareil PROFINET" (— B 25)).

Gestion des données

Fonc

Tions
+ A

UHX65A , V|8

MOVIRUNS Sgtie

Licences attribuées

# Catalogue

9007225121323275
5. Enregistrer le projet MOVISUITE®.
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9.34 Configuration de la motorisation
Procéder comme suit.
* Mettre en service la motorisation.

Les unités utilisateur sont reprises automatiquement dans I'outil Assist CS.. pour
les fonctions de sécurité.

Propriétés de l'appareil 5| 3.1 Motorisation MTR1
Caractéristiques de
I'appareil

Communication

E Réglages de base

Motorisation

2 Motorisation MTR1
E Optimisation MTR1

Fonctions

Sélectionner le — Sélectionner le
codeur moteur réducteur Unité utilisateur

‘ﬂ, Entrées et sorties

Consignes

Mesures

Régulateur

Régulateur

Fonctions d'entrainement

Mode de régulation Comportement du moteur In
E Fonctions technologiques Mode de régulation Charge initiale levage In¢
VFCPLUS = B OFF = 2
Fonctions de surveillance
Fréguence PWM
S, ® CS
E SRR RN 8 kHz constant E (I Inversion sens de rotation
Diagnostic Temps d'échantillonnage régulation n /X
1 ms 5]

Etat

F &lectri
‘Ja\gurs process reinage Electrique du moteur
4Q (modes moteur + générateur) [E

33911007371
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9.3.5

Mise en service avec PROFINET / PROFlsafe 9

Configuration des appareils du systeme d'automatisation modulaire MOVI-C® dans MOVISUITE®

Mise en service du module logiciel MOVIKIT®

jde

Pour cet exemple, le module logiciel MOVIKIT® Velocity de la catégorie "SingleAxis"
est utilisé. MOVIKIT® Velocity fournit une fonctionnalité et une interface pour un entrai-
nement régulé en vitesse typique.

REMARQUE

Des informations plus détaillées concernant les modules logiciels MOVIKIT® de sécu-
rité figurent dans les documentations correspondantes.

Procéder comme suit.

v Les appareils du systéme d'automatisation modulaire MOVI-C® ont été intégrés
dans un projet MOVISUITE® et la motorisation a été configurée.

1. Dans la vue en bulles du variateur de vitesse, cliquer sur [Ajouter module logiciel]
et sélectionner "Velocity" dans le bloc "SingleAxis" a partir du catalogue. Valider la
version de module logiciel proposée.

Motorisation MTR1 Optimisation MTR1

Va 5 Cess
4'!“ Valeurs proces

Nouveau projet 1 [E] Historique des défaut]

Communication

Catalogue

SEW > Produits > Logiciels

MOV|K|T® Gearing
b Paositioning
;
SingleAxis

33928847243
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2. Ouvrir la configuration du variateur de vitesse et activer la liaison bus de terrain du
module logiciel dans le groupe de paramétres [MOVIKIT® Velocity] > [Interface bus

de terrain].

Propriétés de I'appareil
Motorisation
Fonctions

Diagnostic

Historique des défauts

Cemmunication

MOVIKIT® Velocity

tl Réglages de base

K& Fonctions de surveillance
Fonctions d'entrainement

BNl Entrées et sorties

E"i Interface bus de terrain

Interface bus de terrain

Configuration bus de terrain Nombre de décimales via
Valeur Position
Activer liaison bus de terrain oui = Nombre de décimales 2

Adresse de début 1

Longueur données process

Valeur
Données process de base 5
Données process des fonctions utilisées 0
Données process additionnelles 0

Longueur données process 5

Interface bus de terrain

Valeur

Couple [0.1 % du

Affectation standard MOVIKIT® pour |'entrée données process EP 4

API Données de sortie APl Données d'entrée APl Entrainement

EE=> L

33928844811

3. Configurer I'adresse de début et la longueur des données process.

= L'adresse de début du premier variateur de vitesse est 1. Si plusieurs varia-
teurs de vitesse sont subordonnés a un MOVI-C®-CONTROLLER, I'adresse de
début des variateurs de vitesse suivants se décale de la longueur totale des
données process précedentes.

= Les différents modules logiciels MOVIKIT® ont différentes longueurs de
données process. Le module MOVIKIT® Velocity a p. ex. cing mots de données
process et le module MOVIKIT® Positioning huit.

= L'exemple suivant montre la dépendance des adresses de début par rapport au
nombre de mots de mots données process dans une architecture d'appareil
comptant trois variateurs de vitesse de niveau inférieur.

Appareil

Module logiciel affecté

Adresse de début

Variateur 1

MOVIKIT® Velocity (5 DP) 1

Variateur 2

MOVIKIT® Positioning (8 DP)

6 (= 1 + 5 depuis le variateur 1)

Variateur 3

MOVIKIT® Velocitiy (5 DP)

14 (= 1 + 5 depuis le variateur 1 +
8 depuis le variateur 2)

REMARQUE

j=de

Les modules logiciels MOVIKIT® du bloc "SingleAxis" et "Motion" sont calculés dans
le MOVI-C® CONTROLLER. Par conséquent, le diagnostic et la surveillance des

modules logiciels de ces catégories ne sont pas effectués dans le variateur de vi-
tesse, mais dans le MOVI-C® CONTROLLER.
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Configuration de la carte bus de terrain

fde

L'interface bus de terrain pour le raccordement de I'appareil PROFINET doit étre para-
métrée dans le projet MOVISUITE?® et la configuration de I'appareil doit étre chargée
dans le MOVI-C® CONTROLLER via IEC Editor.

Procéder comme suit.

1. Dans la configuration du MOVI-C® CONTROLLER, ouvrir le groupe de paramétres
[MOVIRUN® flexible] > [Bus de terrain].

2. Pour intégrer le MOVI-C® CONTROLLER dans le réseau PROFINET comme ap-
pareil PROFINET, régler le protocole bus de terrain "Appareil PROFINET 10".

3. Pour relier directement l'interface données process PROFINET avec le module lo-
giciel MOVIKIT®, activer le paramétre "Liaison bus de terrain via blocs fonction
CEI".

REMARQUE

L'interface données process est configurée dans l'outil d'ingénierie de I'API (p. ex.
TIA Portal). S'assurer que le module données process ajouté dans la configuration
matérielle de l'interface données process (emplacement / slot) est adapté au module
logiciel MOVIKIT® sélectionné. Par exemple pour le module MOVIKIT® Velocity, ajou-
ter un module données process de cing mots données process.

Propriétés de I'appareil 2 2 1Bus de terrain

Caractéristiques de
= I'appareil

Commun'mﬁon Carte bus de terrain

el | Appareil PROFINET 10 =l

Gestion des données

Diagnestic

Etat

Licences attribuées

MOVIRUN® flexible Liaison bus de terrain via blocs fonction CEl

Activer liaison bus de terrain
Projet CFl I aui E|I

Gestion des données

E"i Bus de terrain

rrmet l'accés au bus de terrain via blocs
n CEl et est la condition requise pour
n bus de t directe de modules
ogiciels MOVIKIT®.

34315395083
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9.3.7 Configuration d'un canal de communication siir

Si le pilotage s'effectue via PROFIsafe vers un appareil avec carte de sécurité inté-
grée, le canal de communication sir doit étre configuré.

REMARQUE

Cet exemple décrit la procédure pour une carte de sécurité MOVISAFE® CSS21A
configurée et validée. La configuration de la carte de sécurité est décrite dans le
manuel MOVIDRIVE® modular / system / technology — Cartes de sécurité
MOVISAFE® CS..A.

jde

MOVISUITE® offre les fonctionnalités suivantes pour les cartes de sécurité.
« Mise en service des fonctions de sécurité d'entrainement

» Lecture et écriture partielle des parametres de sécurité tels p. ex. F_iPar_CRC,
F WD _Time, etc.

» Diagnostic de la communication PROFIsafe par surveillance des données process
de sécurité

» Diagnostic de l'appareil PROFIsafe (p. ex. messages d'état et messages de
défaut)

Procéder comme suit.

1. Démarrer I'outil Assist CS.. .

Motorisation MTR1 Optimisation MTR1

ispi 3 — "—{_ Cliguer pour afficher
Beispielgerate /1

nsoubeld

MOVISAFE® CS..

Entrées et sorties

/ ] \ \
-
Consignes = = o=l= Fonctions de surveillance

Mesures Fonctions technologiques

Fonctions d'entrainement

9007232381563659

2. Sélectionner le protocole de sécurité PROFIsafe et renseigner I'adresse de sécu-
rité. L'adresse de sécurité est I'adresse unique du participant a la communication
slre dans un réseau PROFIsafe, avec laquelle I'authenticité de la liaison est véri-
fiee.

3. Sélectionner le type d'adresse. Le type d'adresse garantit le le caractére explicite
de l'adresse PROFlIsafe dans le réseau PROFINET. Par défaut, le type
d'adresse 1 est réglé pour le participant PROFIsafe.
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fde

jde

REMARQUE

Veiller a sélectionner I'entrée GSDML adéquate pour le type d'adresse dans I'outil
d'ingénierie de I'API (p. ex. TIA Portal).

« Jusqu'a MOVISUITE® 2.10, firmware du controleur 5, firmware du variateur de vi-
tesse 6, état de fonction du variateur de vitesse 6.

— En cas de réglage du type d'adresse 1 dans MOVISUITE®, sélectionner
I'entrée GSDML dans TIA Portal sans I'extension V2.6 (protocole XP).

— En cas de réglage du type d'adresse 2 dans MOVISUITE®, sélectionner
I'entrée GSDML avec extension V2.6 (protocole LP) dans TIA Portal, indépen-
damment du type d'adresse réglé ici.

+ A partir de MOVISUITE® 2.20, firmware du contréleur 6, firmware du variateur de
vitesse 7.

— Le type d'adresse dans MOVISUITE® et I'entrée GSDML dans TIA Portal
peuvent étre sélectionnés indépendamment I'une de l'autre.

[%] Assist CS..

@ > MOVIDRIVEmodularMDA90A

Paramétrage

4.9.15 Communication F

Liste totaux d trél - P
e Configuration Esclave PROFIsafe

Réglages de base Type protocole F Adresse F

Entrées siires PROFIsafe [=] 101

Sorties sires

Type d'adresse

Codeurs Type d'adrasse PROFlsafe 1[5

Unités utilisateur
STO/SBC

S5x

S0s
SLS/SSM/SSR
SDIfSL

SLA

Affectation de fonction

Transmettre les données dans le projet

33127662603

REMARQUE

Les parameétres de sécurité suivants sont réglés dans I'outil d'ingénierie du contréleur
PROFilsafe (TIA Portal).

F _WD_Time — Durée Watchdog qui surveille cette durée jusqu'a la réception du pro-
chain message PROFlsafe valide.

ParCRCBus (iPar_CRC) — Total de contrOle sur tous les paramétres de sécurité sous
forme hexadécimale
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4. Paramétrer la fonction de sécurité d'entrainement souhaitée.

[%] Assist CS..

> MOVIDRIVEmodularMDASOA

Paramétrage

4.9.24 S5x

Liste totaux de contrdle

Arrét sGr général
Réglages de base Offset de vitesse
Entrées siires 50 Umdr/min
Sorties sires

Codeurs

Arrét slr
Communication F

SSx 1 STO = Linéaire E 0 ms

STO/SBC
= sz @D sTO Bl Lincaire B 0 ms
SSx

Libération Sélection état final Surveillance de rampe Temporisation de surveillance t2 55x(a|
Unités utilisateur ()

SLS/SSM/SSR
SDI/suU
SLA

Affectation de fonction

Transmettre les données dans le projet

33127667339

= Dans cet exemple, la fonction de sécurité d'entrainement SSx est paramétrée.
5. Transférer les données de I'outil Assist CS.. dans le projet MOVISUITE®.
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9.3.8 Génération d'un projet CEI

REMARQUE

Des informations détaillées concernant la génération de projets CEl figurent dans le
manuel MOVISUITE® IEC-Project Creation.

fde

Si tous composants utilisés, comme p. ex. les unités utilisateur, les cartes de sécurité,
le bus de terrain, la longueur de données process et I'offset des modules logiciels
MOVIKIT® sont configurés dans MOVISUITE®, un projet CEIl fonctionnel adapté est
créé lors de la génération du code. Ce projet CEIl permet d'accéder aux fonctionnalités
du module logiciel MOVIKIT® et de la carte de sécurité sans programmation CEI
complémentaire.

Procéder comme suit.
v Les composants utilisés ont été configurés dans MOVISUITE®.

1. Démarrer IEC Editor avec un nouveau projet généré (ou existant).

CONTROLLER 4.1.1 Projet CEI

Interne

Propriétés de |'appareil Projet CEl

Caractershaenee Actualiser Nouveau projet Quurir éditeur CEI

Fappareil Actualiser projet CEl Générer nouveau projet CEl Quvrir &diteur CEl
Comm"""zho" Quverture de ['éditeur CEl et mise a jour du Quverture de ' CEl et création d'un L'édl C
Fonctions q CEl nouveau projet CEL ojet CEl existant est

emplacé.
Geslion des données
Diagnostic 2 q . .
Réglages projet CEl Configuration des symboles
Etat
" ()Actuahser/ regénérer modules logiciels Exporter la configuration des symboles.
Licences attribuées
@ il . i i . - 1

MOVIRUN @ flexible © Reprendre I'architecture d'appareil depuis MOVISUITE® ole est exporté vers le

ire sélectionnsé

4 Projet CEl
Gestion des données
Bus de terrain

Catalogue

27021614690964875
= Un message concernant la version de compilateur utilisée s'affiche.

2. La version actuelle du compilateur doit étre conservée. Cliquer sur le bouton [An-
nuler] du message.

= Un nouveau projet IEC Editor est créé. L'arborescence montre I'architecture
d'appareil.
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3. Parcourir le réseau et valider le controleur trouvé. Si le controleur est introuvable,
indiquer l'adresse IP du contrbleur dans le champ d'adresse IP.

Appareils 1 x | UHX65A X
= 5l efa - .
de mrcoum e reseall... |PassE\EHE Appareil
=k | UrX65A (MOVI-C CONTROLLER progressive) communication
= E Cogique APT
e A Applications
= £} Application
= ‘ ) L2
) SEW_Generated Sauvegarder et rétablir
=13 Internal
@ sew_cvL_nternal Fichiers n
=-[E] sEw_PRG (FRG) passerelle ]
[ Higherio Journal
B Hmi [Gateway 1| 192,168, 10.66: 11740 (actif)
[8 it Paramétres API IP-Address: Nom de 'appareil:
S} Linkinterfaces Iocalhost UHXB5A.
54 Lonestrio Environnement API
4, Main
c nD‘ Utilisateurs et groupes . i
@ sew_en Sélectionner le chemin réseau vers automate programmable :
= (2 USER _Appiication . = oy 3 il
=) USSR _App! Droits d'accés #o Gateway-t mg;’:"“"’am't * | Parcourir e réseau
=-[E] user_PRG (PRG) [ UFXe5A [0332.8042]
[} Highprio Symbol Rights Adresse d'appareil: Clignotement
B it 03328042
R Main Configuration Fabricant de systéme
[E4 ReadActualvalues il
= P SEW-EURODRIVE
88 writeSetpointvalues Relevé des tiches
i) Gestionnaire de bibliothéque [ID du systéme cible:
#:2 Configuration de symbole Etat Bt
=4 Configuration de tache Nom du systéme cible:
Ly ) Information MOVI-C CONTROLLER
& TaskHighPrio progressive [UHX55A]
) SEw_PRG.HighPrio
= @ TaskHmi I;l;mhrederananx:
&) sEW_PRG.Hmi
=& TasklowestPrio E’E)':te de bloc:
B sEW_PRG.LowestPrio
=8 TaskMain Type de systéme cible: ¥
&) SEW_PRG.Main
=[] sEwLogicalDevicePool (SEWiLogicalDevicePool
.
- nnuler
() LogicalDevice_Axe_01 (LogicalDeviceOEM)
£ | mrieairovice Ave M9 A anicsiNacicanEM

Dés que la liaison avec le controleur est établie, compiler le programme CEl et le
transférer dans le contrdleur.

Démarrer le programme CEI.

= Les appareils intégrés dans I'arborescence sont précédés d'un cercle vert. Ce
cercle vert indique que I'option bus de terrain fonctionne correctement, mais ne
fournit aucun renseignement sur I'état de la communication entre le contrbleur

et I'APL

Appareils

- 3 x|

=5 Default

= I |CONTROLLERUHX65A [Connecté] {(MOVI-C COMTROLLER progressive) |

=Bl Logique a1

+-C} Application [exécuter]
= [] sEwLogicalDevicePool (SEwLogicalDavicePool)
/_\ LogicalDevice_Process_Data (LogicalDeviceFieldbus)
() LogicalDevice_Axis1 (SEWLogicalDeviceAuxPasitioning)

= - Wl EtherCAT (%

0

;‘: SBUS_PLUIST (EtherCAT MasterSEW)

= I Dev Jaxis1 (MOVI-C MOVIDRIVE Single Axis)
¥ sl (AuxPositioning)
£ clebrls

= [ Fieldbus (%63

H2 Fieldbus |1 (PROFIMET 10 Device)
"){. Prgcess_Data (512 words process data)
K <vides

[ PoL |52 apparsils

Utiisateur d'appar Buld € 0 @& 0 Précomp fj EXBCUT Utiisateur de projet: {

25881204491

Programme chargé Programme inchangé

6. Créer un projet de démarrage. Le projet IEC Editor est alors enregistré sur la carte
mémoire du contréleur et conserveé aprés le redémarrage du contréleur.

= Le contréleur peut désormais étre intégré dans le réseau PROFINET dans l'outil
d'ingénierie de I'API.
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9.3.9 Réalisation du diagnostic bus de terrain dans IEC Editor

IEC Editor dispose d'un moniteur bus de terrain. Il permet tant une surveillance des
données bus de terrain réelles qu'un pilotage local.

Procéder comme suit.
1. Pour activer le moniteur bus de terrain, faire un clic droit sur le menu contextuel de

I'application dans I'arborescence des appareils pour I'ouvrir. Sélectionner [Script] >
[Scripts] > [F] > [Feldbusmonitor.py].

Appareils *~ 1 X
= pefaut =
= | UMwESA_R_DZSESE3A (MOVI-C CONTROLLER pr
= l] Logigque &PT
Eb Application

=2 SEW_Generated #  Couper
’?Eﬂ Internal Copier
ﬂ SEW_GYEE,  Coller
=-[E] sew PR ¥ Supprimer
X Refactaring 4
Propriétés...
3 Low ) Ajouter un objet 3
E_;!‘ Mair D Ajouter un dossier...
@ sew_cvl | [J Modifier I'objet
r-'“[EP UER_-"\DD"CﬁtiUi IModifier I'objet avec...
- ser PR () % Se connecter
Supprimer application de l'appareil
B Readicloment 4 ET Fieldbusmanitor.py
33917600523
= Le moniteur bus de terrain s'affiche dans le dossier [Application] > [Fieldbus-
Monitor].
Appareils
=) Default
=- ] uhx65 (MOVI-C CONTROLLER progressive)
=[5 Logique APT

= ° Application
= |2 FieldbusMonitor

= 2 Internal
@ sew_GVL_Internal
= @ SEW_PRG (PRG)

33922148491
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2. Il est également possible de visualiser les données process sous [Fieldbus].

»'ooa_neds * 8 X | _ CONTROULERLIXESA
= ) peaut k=
= | c [ ] (MOWT-C Ci | ENIFDev-Module Mappage EfS.
= @M Looue 491
+ £ Application [exécuter] frat
®Gh) o ¢ jald ]
= 5 EtherCAT (x30) I
AT SBUS_PLUS! (EtherCAT MasterSEW)
= Feldous_2 (X52)

o b (£t JIE T fudack

M3 Process Daka (246 words pracess data)

56 Manuel — Contréleurs du systéme d'automatisation modulaire MOVI-C®

2% Process_Data X

Find Filter Afficher tous -4
Variable Mappage  Camal Adresie Type Valeur pa Valeur a
+ Input SEIWE4 ARRAY [0..5...

+ Qutput WQWE ARRAT [0..5...

+ 4 Output[d] YQWE WORD 4510
i Qutput[1] wQAWY WORD ]

L ] output[Z] QW10 WORD 1

L ] Qutput(3] %QW1L WORD 0

. ) Outputl4] QW12 WORD 15
+ 4 Output[s] %QW13 WORD 0
+-4p Qutput(s] %QWI14  WORD 0

L ] Output(7] RQWIS WORD 0

E i Output(g] QW16 WORD 0

+ 4y Qutput(s] QW17 WORD [

+- Output[10]  %QW18 WORD 0

+ Output[1]  %QW1S WORD 0

+ Outputf12]  %QW20 WORD 0

+ Output[13)  %QW21 WORD 0

+ 4 Output[1d]  %QW22 WORD 0

. ] Output[15]  %QW23 WORD 0
t ] Output[18]  WQW24 WORD 0

+ 4 Outputf17]  %QW25 WORD 0

34318911243
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9.3.10 Configuration de I'interface de données process
Procéder comme suit.
v' Le controleur a été intégré dans le réseau PROFINET.

1. A partir du catalogue matériel, ajouter les modules de données process avec le
nombre souhaité de mots données process par glisser-déposer dans la vue appa-
reils. Ajouter les modules de données process dans l'ordre dans lequel les
modules logiciels MOVIKIT® sont affectés aux variateurs de vitesse de couche in-
férieure. Tenir compte du fait que le nombre de mots données process néces-
saires dépend du module logiciel MOVIKIT® utilisé (voir "Mise en service du
module logiciel MOVIKIT®" (— B 47)).

PRO Appare On groupe ) RO R 3 65-R (]
|E Vue topologique ||ﬁg‘h Vue du réseau ||[|1‘ Vue des appareils | Options
i | [ CONTROLLERUH:E5A [=] il o J Vue d'ensemble des appareils I =
E ... Module Chas... Emp.. Adress... Adre ~ | Catalogue I
= 0 2 [ Filter
0 3 'r:u Madule
0 4 hd rL_[. Frocessdata Modules (slat
i} 5 [l WMadule 1D (01 word)
I— ] & Il vodule o (02 words)
|
0 7 [l Madule 10 (03 wards)
. ls-E—w i i} g [l WMaodule 1O (04 words)
[} a [. WMadule 10 (05 wards)
i} 10 [l Module 1D (06 woaords)
[} 11 [l Madule 10 (07 words)
0 12 [. KModule 1D (08 wards)
: [i} 13 [l Module 1D (09 woards)
I 0 14 [l Madule 1D (10 words)
3 0 15 [l Module 1D (11 wards)
| 0 18 [l Madule 1D (12 wards)
0 17 [l WMadule 10 (13 wards)
0 18 [l Madule IS (14 wards)
o 19 W Madule 11D (15 words)
0 20 | Madule If0 (16 words);
i 21 Iadule 'S (T8 words)
[} 22 [l Madule 1D (21 words)
0 23 [. Module 1D (24 wards)
0 24 [l Module 1D (32 words)
WModul FD (16 waords)_1 0 25 256..287 256. [l Module 1D (64 words)
Wodul O (16 wards)_2 0 26 288..319 288. hd p_[. FROFIsafe Maodules (slots 1
Madul 1D (16 Words)_3 0 27 320..351 320, [l F-1ID Madule (43 Bytes)

25881260683

= Les premiers emplacements sont réservés au PROFIsafe. Le nombre d'empla-
cements réservés dépend du contréleur utilisé.

Contréleur Emplacements réservés
MOVI-C® CONTROLLER standard UHX25A-N 8
MOVI-C® CONTROLLER advanced UHX45A-N 16

MOVI-C® CONTROLLER progressive UHX65A-R 24

8 (firmware V2.0, sous-version
MOVI-C® CONTROLLER power UHX85-R 201703..)
24 (firmwares plus récents)
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advanced MFC1../FHX45-N

Contréleur Emplacements réservés
MOVI-C® FIELD CONTROLLER 8

standard MFC1../FHX25-N

MOVI-C® FIELD CONTROLLER 16

2. En alternative, il est possible d'ajouter les mots de données process dans le
module de données process en double-cliquant dessus. lls sont automatiquement

insérés a I'emplacement admissible.

3. A partir du catalogue matériel, ajouter, par glisser-déposer, les mots de donnés
process de chaque participant a la communication s(ire dans la vue des appareils

sur les premiers emplacements réserveés.

PRO Appare 0N Qroupe 0 RO H b b6 5-R 0

E Vue topologique ||E,-E-h Vue du réseau ||[|'f Vue des appareils |

Options

g% [ CONTROLLERUHxESA [+] Gzl g

'H
[2]
... Module Chas...

*COMTROLLERUHSESA O
¥ Ethernet Interface O

J Vue d'ensemble des appareils

. Adress... Adre

m
3
=

5

=

b | Catalogue

0437

042%

| | Flio-Madul (8/5 Bytes) o

0.9 0.8

0

SEW

-

[ I

o o o o o o o o o o o o o o o o o o o o O

1]
Faaul 1 1E wards)_1 3

[ T O - P S I |

= Dans cet exemple, les mots de données process du module monoaxe MDA90OA
avec carte de sécurité MOVISAFE® CSS21A intégrée (6 / 5 octets) sont mises
a disposition sur le premier emplacement pour la communication sdre. L'affec-
tation du module PROFIsafe adéquat a la carte de sécurité correspondante est
indiquée au chapitre "Fichier de description d'appareil des cartes de sécurité

MOVISAFE® CS..A".

= Les emplacements pour la communication sQire sont affectés de maniére li-
néaire et sans espaces avec les cartes de sécurité réelles. Les cartes de sécu-
rité réelles sont représentées dans IEC Editor et référencées par désignation a
ce que l'on appelle les conteneurs failsafe. La prise de référence des conte-
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= R N ST ] B ==

| = = = = = = = = = = )
Lo IR = T < TR SRR = R4, IR S L I 5 TR o

3

256,287 256,

age 219G 798

E Filter

« (il Processdata Modules (slots

[l Madule 1D (01 word)

[. WMadule 10 (02 wards)
[l Module 10 (03 woards)
[l WMadule 1D (04 wards)
[l WMadule 10 (05 wards)
[l Madule 10 (06 wards)
[l WMadule 10 (07 wards)
[l Module 10 (08 woards)
[l WMaodule 1O (09 wards)
[. WMadule 1D (10 wards)
[l Module 1D (11 woards)
[l WMadule VS {12 words)
[. WMadule 10 (13 wards)
[l Module 1D (14 woards)
[l Madule 10 (15 words)
[l WMadule 1O (16 wards)
[l Madule 1O (18 wards)
[l WMadule 10 (21 wards)
[l Madule 1D (24 wards)
[l WMaodule 1O (32 waords)
[. WMadule 10 (64 wards)

- rj. PROFIsafe Modules (slots 1-2.

[ F-io Moduls (413 Bytes)
[WJF-io Module (6/5 Bytes|

25881305995

| ] )
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neurs failsafe aux emplacements pour une communication sdre est effectuée
dans le TIA Portal via sa position. L'exemple suivant montre I'affectation de la
carte de sécurité dans le projet CEl aux emplacements pour la communication
sare dans TIA Portal.

= M EtherCAT (X30)
= 1o SBUS_PLUS1 (EtherCAT MasterSEW)

| Dev_mdx (MOVI-C MOVIDRIVE Single Axis)

.i mdx (AuxPositioning)
H 4, mdxSafety (Faisafe Container Profisafe 6/5 Byte) ]

I MOVI_C_MOVIDRIVE (MOVI-C MOVIDRIVE Single Axis)
H¥% Standard_16_PD (16 PD)
ﬂj Container_Profisafe (Failsafe Container Profisafe 12/11Byte)

=B Fieldbus (X82)
= #5 Feldbus_1 (PROFINET I1/O-Gerat)

ﬂ"(. Process_Data (512 Prozessdatenworte)
* PROFIsafe_channel (SEW PROFIsafe-Kanal)

[ raisafe_mdxSafety (F-Kanal "TECHNOLOGY™) |
‘IJ FailSafe_Container_Profisafe (F-Kanal "SYSTEM Advanced”)

... Distributed YO » PROFINET 10-System (100): PN/IE_1 » CONTROLLERUHX65A - mX

|,5_5 Topology view ||ﬁﬂ-h Metwork view |m'f Device view |_

gﬂg- [cormroLLerubxEs2 [=] = i A= Device overview

E -.. | Module Rack |Slot |laddress Qad
T CONTROLLERUHXE54 O 1] 2043*
»Ethernetinterface 0 03X1 _ 2042%
| Fionodule (8/sBytes) 0 0.9 0.
[1]
|
|
L

R )
W e mom Bow o

33922843787

Outil d'ingénierie | Entrée/emplacement |Explication

IEC Editor

MOVISUITE®)

(intégré dans le logi- | Carte de sécurité dans
ciel d'ingénierie

mdxSafety Le variateur de vitesse est le premier
variateur dans I'ensemble variateur.

le variateur de vitesse

Failsafe mdxSafety |Le conteneur failsafe est a la pre-
miére position dans I'objet bus de
terrain PROFIsafe correspondant a
la position 1 du variateur de vitesse
(de la carte de sécurité) dans I'en-
semble variateur.

Conteneur failsafe

TIA Portal

I'API)

(outil d'ingénierie de

Emplacements pour une | Le premier emplacement pour la
communication sare communication sire de la vue des
appareils correspond au premier
conteneur failsafe dans I'objet bus de
terrain.

Si un ensemble variateur contient également des participants sans cartes de sécurité
intégrées, ces derniers ne sont simplement pas pris en compte lors de I'affectation des

emplacements.
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REMARQUE

Les positions et affectations des cartes de sécurité sont définies lors de la génération
de code automatique dans MOVISUITE®. Ne pas modifier ces positions et affecta-
tions. Si le nombre ou la position des cartes de sécurité utilisées dans I'ensemble va-
riateur change, mettre a jour le projet CEl dans MOVISUITE®.

fde

9.3.11 Saisie des paramétres de sécurité
Procéder comme suit.

1. Saisir les paramétres de sécurité F_Dest Add et F_iPar_ CRC dans la fenétre de
contrOle (partie inférieure de I'éditeur), dans le bloc "PROFIsafe". Les valeurs pour
les parameétres sont indiquées dans le protocole de réception de la carte de sécu-
rit¢ (voir F_iPar_CRC) ou dans MOVISUITE® dans les paramétres F-Address et
ParCRCBus (iPar_CRC) (groupe de paramétres [Diagnostic] > [MOVISAFE®
CS..] > [Communication F]). Veiller a ce que les parametres de sécurité dans le
controleur PROFIsafe correspondent aux paramétres de sécurité validés de la
carte de sécurité.

2. Régler le Watchdog de sécurité (F_WD_Time) sur une valeur au moins trois fois
supérieure a la durée de cycle du programme de sécurité. Les valeurs typiques
pour la durée Watchdog de sécurité sont égales ou supérieures a 150 ms. La
durée de cycle du programme de sécurité de 50 ms ne devrait pas étre dépassée.

...PROFINET » Appareils non groupés » CONTROLLERUHX65 [UHX65-R V3.0]

|5'? Vue topologique ||Eﬁh Vue du réseau |||]'f Vue des appareils |_
g [ CONTROLLERUHXESA [=] g @ :::?:: (O =] J Vue d'ensemble des appareils |

B -
— ¥ .. Module Chéssis |Empl... Adresse | |Adress...
= ¥ COMNTROLLERUHXGSA 1] 1] 2043* ~
b Ethernetinterface 0 0 X1 2042
I F-lo-Madul {8/ Bytes)_ O 1 0.9 0.8 =
1] 2
1] 2|
— 0 4
| i 5
1] =]
= B s=w —r
1] 2
0 9
1] 10
(<[ [>] [100% (] —%— & <] [ ] Bl E’E
|§.Pmpriétés ||"_iJ.Info y”ﬂ Diagnostic |
J Général || Variable 10 || Constantes systeme ” Textes |
4 G- =ral F_Source_Add: |'I |

F_Dest_Add: | 101 |

s des maodules

Adresses EIS F_Par_CRC_WithoutAddresses: |EI |

F_WD_Time: | 150 ms

T =W T 27

F_iPar_CRC: | EEEE4&47

F_Par_cRC: | 15864 E

[] F10 DB manual number assignrment

9007225136056459
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Attribution du nom d'appareil PROFINET (optionnel)

fde

REMARQUE

Si le nom d'appareil PROFINET utilisé pour le contréleur est celui déja défini dans
MOVISUITE®, passer les étapes suivantes.

Les données (nom d'appareil PROFINET, adresse IP, données process standards,
données process slres), qui ont été attribuées aux participants du bus de terrain pen-
dant la configuration, sont dans un premier temps définies uniquement sur le PC d'in-
génierie dans le projet TIA Portal. Ce n'est que lorsque le projet a été chargé dans
I'API que les données sont transmises dans I'API et activées.

Procéder comme suit.
v' Le controleur a été configuré.

Charger le projet dans I'API via l'interface de programmation utilisée.
2. Sélectionner I'API trouvé et le charger dans le projet TIA Portal.

= La vue projet s'affiche de nouveau.
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3. Siladiode d'état L41 ou BF du contréleur s'allume en rouge (défaut de bus) aprés
transmission du projet TIA Portal dans I'API, affecter au contréleur le nom d'appa-
reil PROFINET défini. Pour cela, ouvrir le menu contextuel du contréleur avec le
bouton droit de la souris, puis affecter le nom d'appareil.

= Une fenétre de réglage permettant d'affecter le nom s'affiche.

UHX65A PROFINET » Appareils & Réseaux

|; Vue topolegique ”h'g'h Vue du réseau |||]'f Vue des appareils
Liisons |L|:1|-:.-:-|'| IHI |'| @ % aE @‘l b4 :_". ]
I Réseau I0: APL.PROFINET IO-System (100) ;

% Mise enréseau |

APl CONTROLLERU ...
CPU 315F-2 PNI... UHXG5R V5.0 ...
AP b

[t configuration des appareils

Fermplacer 'apparail

Ecrire le nom d'apparail sur la Micre Mermary Card
== APIPROFINET I0-System... Demarrer Device Tool

x Couper Ctrl+x

_!'g Copler Ctrl+C

_-g Coller ol

¥ Supprimer Suppr.
Fenarmrmer F2 R

ot Aller dlavue topalogique |

F

Carnpiler » M
Charger dans l'appareil 4

& Liaison enligne Carl+k

¥ Intzrrempre la liaison en ligne Crl+ b

Y| Enligne & Diagnostic Cerl+D

[Bi Affecter un nom d'appareil
fctualizer et afficher les apérandes forcés en permanence
AHfficher le catalogue Ctrl+Maj+C

[P Exporter des bandes de repérage pour modules...

g Froprigtés Alt+Entree

25881342859

Sélectionner le nom d'appareil PROFINET du contrdleur.

Régler l'interface de programmation utilisée pour le contréleur et actualiser la liste
des participants détectés.

6. Sélectionner le contréleur et lui attribuer un nom d'appareil. Le nom de fichier pro-
posé est écrasé (fichier GSDML).

= Si le nom d'appareil PROFINET a été affecté correctement, le contrdleur ren-
voie I'état "OK". La diode d'état L41 ou BF s'éteint.

7. Sauvegarder le projet TIA Portal.

94 Intégration du contréleur dans TIA Portal dans le réseau PROFINET

Le contréleur doit également étre ajouté au projet TIA Portal, connecté a I'API et confi-
guré.

Un nom logique, une adresse IP et les données process avec les adresses sont affec-
tés au controleur.
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Si le pilotage est effectué via PROFIsafe pour un variateur de vitesse avec carte de
sécurité intégrée, le canal de communication sar entre I'API et le contrdleur doit égale-
ment étre configuré.

REMARQUE

Cet exemple décrit la procédure pour une carte de sécurité MOVISAFE® CSS21A
configurée et validée. La configuration de la carte de sécurité est décrite dans le
manuel MOVIDRIVE® modular, MOVIDRIVE® system - Carte de sécurité
MOVISAFE® CS..A.

Procéder comme suit.

v Le fichier de description d'appareil (fichier GSDML) du contréleur a déja été char-
gé depuis le site internet et sauvegardé en local sur le PC d'ingénierie.

1. Démarrer TIA Portal et créer un nouveau projet TIA Portal.
Installer le fichier de description d'appareil dans TIA Portal.

Insérer I'API dans le projet. Attribuer un nom d'appareil PROFINET et renseigner
les paramétres d'adresse IP de I'API.

4. Ajouter le systéme E/S dans l'interface PROFINET de I'API.

Ouvrir le catalogue matériel. Sous [Autres appareils Ethernet] > [PROFINET
O] > [Controllers] > [SEW-EURODRIVE] > [MOVI-C CONTROLLER] >
[UHX65A], sé-lectionner I'entrée pour le

MOVI-C® CONTROLLER progressive UHX65A-R et I'af-fecter dans la vue réseau
de I'API

REMARQUE

Si plusieurs contrOleurs sont affichés dans le catalogue matériel, la version du
contrdleur (version du fichier de description d'appareil) doit correspondre a la version
de firmware de la carte bus de terrain. Vérifier la version de firmware de la carte bus
de terrain dans MOVISUITE® dans la configuration du contréleur dans le paramétre
"Firmware 1 — Version" (groupe de paramétres [Propriétés d'appareil] > [Caractéris-
tiques d'appareil] > [Sous-composants]).
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|E Vue topologique ||EE,J Vue du réseau |||]T Vue des appareils | Options

% Mise en réseau un Liaisons * = =
I Réseau lO: APIL.PROFINETIO-System (100) E V|Cata|ngue

1l | oyt

API sew-conTroL.. [0 1 & Filter

CPU 315F-2 PN/ UHXE5-R V30 fimsorve i » (@i Contréleurs
AP v [ 1HM
» (i Systémes PC

» il Entrainements & départs-maoteur

| I— 1 .
API.PROFINET 10-System.... | v (Il Cornposants de réseau

4 ﬁ Detection & surveillance

v [l Fériphérie décentralisée

» [ Alirmentation et distribution du courant
4 ﬁ Appareils de terrain

« [ Autres appareils de terrain

| v | | =

» (il 4utres appareils Ethernet
~ [l FROFINET 10
~ (i Contrallers
- ﬁ SEW-ELIRCDRIVE
- 5 W OWI-C CONTROLLER
v [ UHx25
» (i UHx45

w [ UHxEs
Il UHxEsR 30

4 ﬁ Crives

» (i Encoders

» ﬁ Gateway

] 5 Sensors
v [Ijl FROFIEUS DP

9007225135964299

6. Renseigner les parameétres d'adresse IP du contréleur dans la fenétre de contrdle
(partie inférieure de I'éditeur), dans le bloc "Adresses Ethernet".

7. Attribuer au contréleur un nom d'appareil PROFINET. Veiller a ce que le nom d'ap-
pareil PROFINET soit identique a la désignation de l'appareil dans le projet
MOVISUITE®.
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9.5 Controle de la transmission des données process

Si la communication entre I'API et le contréleur a été établie correctement, les mots de
données process entre les appareils sont transmis sans défaut.

9.5.1 Vérification de la communication standard

Les tables de visualisation permettent de visualiser et de commander I'échange de
données process.

Procéder comme suit.
1. Etablir une liaison Online entre le PC d'ingénierie et I'API.

2. Dans le sous-répertoire "Tables de visualisation et de forcage" de I'API, ajouter
une nouvelle table de visualisation.

3. Saisir les adresses des mots de données process dans la colonne "Adresse". Les
adresses d'entrée et de sortie définissent le mot de données process avec lequel
un participant est adressé.

4. Dans la colonne "Valeur de forgage", saisir les valeurs test pour certains mots de
données sortie process. Ces valeurs sont transmises au contréleur lorsque la
communication a été établie correctement.
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5. Lancer I'analyse et le contréle des variables actives.

= Les valeurs test réglées pour les mots de données sortie process sont reprises
dans la colonne "Valeur de visualisation". L'API a envoyé les valeurs test au
contréleur.

Appareils
0O # & [ 7|2 2 ==
MNom Adresse Format d'affich... Valeur visualisati... Waleur de for... ?_
= | ] UHXE5A_FROFINET o~ WOWIEE Hex 1641111 1641111 M 1
B Ajouter un apparsil B %0 Hex 1642222 1642222 M 1
o Appareils & Réseaux 3 Hex 16743333 16#3333 E H
~ [ APl [CPU 1516F-3 PN/DP] | Hex 1624444 1624444 M 1
Y configuration des apparsils 5 Hex 16#0000
@) Enligne & Diagnastic 6 Hex 1620000
b g Unités logicielles Q=1 Hex 1620000
4 I':EF Blocs de programme o g Hex 160000
» [ Objets technolagiques 9 Hex 1640000
4 Sources externss 10 Hex TER0000
4 r:g Warlalles API 11 Hex TE20000
v [ Types de dannées AFI | Hex 1640000
¥ [ Tables de visualisation et d= fo 13 Hex 1650000
B Ajouter nouvelle table de i 14 Hex TE20000
oreetabelle 15 Hex 1640000
& Visualisation_Bus de terrair 16 Hex 16%0000
» [ Sauvegardes enligne 17 Hex 1620000
b [Z Traces 18 : Hex 1640000
» 21_'- Communication OPC LA 19 &) ~Ajouter
» [ Donnges d'appareil prosy 20
Bo8 Informations sur le programme 21
Cf Surveillances & alarmes FLC 22
E] Listes de textes de messages 23
b [ Modules locaux 24
» [l Periphérie décentralisée 25
p i 2ppareils nan graupés 26
b 55 Réglages Security 27
] ﬁ Données communes 28
9007216726404619
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Passer dans le projet IEC Editor.

Dans l'arborescence des appareils, double-cliquer sur les données process de
I'appareil PROFINET et vérifier si les valeurs des mots entrée process du contro-
leur sont identiques aux valeurs test transmises.

Appareils ~ 8 % | [[n% Process Data x| | CONTROLLERUH:GSA -
= 5 pefaut ~| A A 0 ?
i o |PNIO Device Module Mappage /s Find Filter Afficher tous * & AddFBfar 0 channel.. *= Go tainstance |
= [0 Logique ae1 ot Variable Mappage  Canal Adresse Type Waleur par défaut  Valeur actuelle  Mouvelle valeur U
=1} application [exécuter] = Tnput “oTWES ARRAY [0..511] OF WORD
=2 Sgw,Ganarated Information + A Input{0] STWES WORD o
=0 Internal ] Input{1] Y TWES WORD o
@ SEW GVL Inken + 4 Input{2] LIWEE WORD o
=[E] SEW_PRG (PRG] + Input[3] L IwET WORD 0
[ER HighPrio + Input{4] TGS WORD o
[E Hmi +- Input[S] YTWER WORD o
[Z mie + 4 Input{s] LIWTD WORD o
23, Linkinterfac o ] Input{7] UIW7L WORD o
24 Lowestrrio ] Input{s] UTWTZ WORD o
[54 main M Input{s] DlWFS WORD o
i sEw el +o 4 Input{10] WIWT4 WORD o
=12 UsER_Application + Input{11] %IWTS WORD o
= [E] user_PRG(PRG) EEN Inpu[1z]  %IWTE WORD 0
5 HiohPrio * -y Input[13] ATWTT WORD o
EA it + Input[14] YIWTE WORD o
EA Main E o ] Input[15] UIWTR WORD o
[E3 readactualvalue + 4 Input{16]  %IwaD WORD o
[EA writeSetpointva E o ] Input[17] “IWE1 WORD o
i} mestionnaire de bibiiathis EaE Input[18] BIWa2 WORD o
™2 Configuration de symbah M Input{19] GlWET WORD a
=-[# configuration de tiche EE™ Input{za] LTE4 WORD o
=& T':H*wthnu * Input[21] UIWES WORD o

25881395979

= Siles valeurs test transmises par I'API sont parvenues jusqu'au contréleur, cela si-
gnifie que la communication a été établie correctement.

= |l est également possible d'utiliser le moniteur bus de terrain pour IEC Editor (voir
"Réalisation du diagnostic bus de terrain dans IEC Editor" (— & 55)).

9.5.2 Vérification de la communication sre

REMARQUE

Le programme de sécurité dans cet exemple sert uniquement a expliquer le mode
test des fonctions de sécurité et ne fait pas partie d'un programme de sécurité pres-
crit par SEW-EURODRIVE.

jde

Les données process de sécurité ne peuvent pas étre pilotées directement. C'est la

raison pour laquelle un programme de sécurité permettant les fonctions suivantes doit

étre créé.

* Réincorporer le participant a la communication sire qui a été inhibé par la fonction
de sécurité dans la communication sOre aprés acquittement du défaut.

» Désactiver les fonctions de sécurité d'entrainement. Certaines mesures d'acquitte-
ment de défaut du programme de sécurité sont désactivées uniquement lorsque le
mode de sécurité est désactivé ; les données du programme de sécurité peuvent
alors étre modifiées via des tables de visualisation.

Procéder comme suit.

1. Dans le projet TIA Portal, sélectionner la bloc Main-Safety Main Safety RTG1
[FB1].
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2. Ajouter le bloc de sécurité avec les fonctions d'acces suivantes au participant a la
communication sdre.

= Reéincorporer le participant a la communication sdre : pour cela, utiliser les va-
riables ACK REQ (demande d'acquittement pour réincorporation) et ACK REI
(acquittement pour réincorporation) de la base de données du périphérique de
sécurité.

= Désactiver la fonction de sécurité d'entrainement. Affecter un drapeau au mot
de données sortie process sir correspondant. Il n'est pas possible d'adresser
directement un mot de données sortie process sir. C'est pourquoi le mot de
données sortie process s(r est activé par un drapeau (espace de sauvegarde
des résultats intermédiaires).

= Acquitter le défaut : affecter un drapeau au mot de données sortie process sir
correspondant.

MNavigateur du projet

Appareils

2k 2k JE =3 ) =20 — ¥ 2 4 Q
OO s EAEoOBr Q[H0 AT 2% &
— T« T 1=
A | =
™ ] UHXG5A_PROFINET "1~ PRéseaul: I1=ACKHOWLEDGEMENT FOR REINTEGRATION
E 4jouterun appareil
T P ol o e I Reincorparer le participant ala communication stre I
= [[§ &PI [CPU 1516F-3 FI/DF] "%DB513 DBEXO 2
[ configuration des appareils e oAbz 3 ER e 1™
- - ACK_REI
@] Enligne & Diagnastic
b @ Unités logicielles = =
w [ Blocs de pragramme %WDBES513.DBX2.2
L I . "FO0000_F-IID-Modul(s/5Bytes)_1".
" Ajouter nouveau bloc LCK REQ
| 4 Lain [OB1] o — —
= Main_Safety_Bloc_'I [FET] - Réseau 2 :
D r—? Objets technologiques e I Desactiver la fonction de sécurits I
] Sources externes
» [ variables AFI
b [ Types de données AF
4 :al Tables de visualisation et de for.. B
k rjj. Sauvegardes en ligne ‘f'él'fl'llllillil.l:'
B oo STO_
P 235 Traces SR
= — DEsactiver” mm _—
P L@ Communication OFC LA
» i Dannées d'appareil prosy i Réseau3 :
B8 Informatians sur le programrme I Lequitter défaut I
Cf Surveillances & alarmes FLC To0s
nldUS
=] Listes de textes de meszages APl " + Aais3"
= fl F_Quit_Axis3
» [ Modules locaux _
» [ Fériphérie décentralisée
LA Ta B
» i 2ppareils nan graupés rl"l_-]_"“_""r i
5§ Réglages Security Pty
£ heglages Y défaut ' — _—

v v

3 =
[g§ Données cammunes

21019213451

= Dans cet exemple, des drapeaux sont affectés aux données sortie process de
sécurité 0.0 (fonction de sécurité d'entrainement STO) et 0.7 (acquittement de
défaut).

3. Compiler le projet TIA Portal, puis charger le projet dans I'API.
Etablir une liaison Online entre I'API et le contrdleur.

Dans le sous-répertoire "Tables de visualisation et de forgcage" de I'API, ajouter
une nouvelle table de visualisation.
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6. Ajouter les mots de données sortie process sdrs référencés dans le programme de
sécurité et les drapeaux affectés dans la table de visualisation.

= L'entrainement est arrété par la fonction de sécurité STO et le participant a la
communication sdre passe en passivation.

7. Acquitter le défaut en mettant le mot de commande du drapeau correspondant
sur "1",

8. Lancer 'analyse et le contrdle des variables actives.

= Le participant a la communication slre est réincorporé et I'APl envoie les
données process a la sortie digitale de sécurité du participant a la communica-

tion.
Appareils
QO ¥ @ s 2 2l
i Adresse Format d'affi .| Valeur visuali .. Valeurde .. &
¥ ] UHX&5A_PROFIMET (1] N E "STO_Axis3" %Q0.0 BOOL [m] TRUE
“5 Ajauter un appareil 1z "F_Quit_fxz3" W07 BOOL [E] FALSE
g Apparsils & Réseaux 5| "STO_deaktivieren" el 100.0 BOOL [= TRUE TRUE [
7 P_[.. API[CPU 1518F-3 PRIDF] E‘ 4 "Fehler quittigren”  %M100.7 BOOL [E] FALSE FALSE E
Y configuration des apparsils 5 [E]| <Ajouter
%] Enligne & Diagnastic 6
» 58 Unités lagicielles =l 7
b g Blocs de programme & 8
b [ Objets technolagiques 9
] Sources externeas 10
b [ variables AFI 11
4 Tﬂ Types de donness AP L
= [z Tables de visualisation et de fo 13
B 4joutsr nauvells table de vi 14
Forcetabelle 15
ElVizualization_Bus de terrair 18
» (i) sauvegardes enligne 17
] ':.f Traces 18
» L& Communication OFC UA 19
b [l Donnges d'appareil proxy 20
B8 Infarmations surle prograrmme 21
L surveillances & alarmes PLC 22
E] Listes de textes de messages 35
» [ Modules locaux 24
» [ Périphérie décentralisée 25
4 % Appareils nen groupés 28
» [ EG Reéglages Security 27
» [ § Donnges communes 28
21020597515
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9. Aller dans le projet MOVISUITE® et ouvrir la configuration du participant a la
communication sdre.

10. Dans les informations de diagnostic du protocole de sécurité, vérifier si le télé-
gramme de sécurité (télégramme F) recoit des données.

6.4.46 Protocole F

Configuration PROFIsafe Etat
Type protocole F Adresse F esclave PROFlsafe mmunication sire = Informati iagnosti
PROFIsafe 101 Pilote pas encore démarré
ParCRCBus (iPar_CRC)
0xe88e 4647

Télégrammes F

Numéro de séquence Données-télégramme

Rx Ox0000 0000 0x00 0x00 0x00 0x00 0x00 0x00 0x00 0x00 0x00 0x00 0x00 0x00
T« 0x0000 0000 0x00 0x00 0x00 0x00 0x00 0x00 0x00 0x00 0x00 0x00 0x00 0x00 Of

Général

Etat de défaut Time out échange de données

Historique des défauts Time out échange de données

Info 0 ms

Etat du matériel Maximum

Etat des fonctions de positionn... 0 ms

Etat des fonctions de vitesse Moyenne

sorties 0 ms
Donné Minimum

9007225136038283

= Si les données télégramme parviennent aux participants a la communication sdre,
cela signifie que la communication s(re a été établie correctement.
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