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1 Uldteave

11 Dokumentatsiooni kasutamine

See dokumentatsioon on originaali tdlge.

Dokumentatsioon on toote osa. Dokumentatsioon on eeskatt mdeldud kdigile isikutele,

Uldteave
Dokumentatsiooni kasutamine

kes teevad toote paigaldus-, kasutuselevétu- ja hooldustoid.

Dokumentatsioon peab olema loetav. Veenduge, et seadme ja selle 166 eest vastuta-
vad inimesed ning ka omal vastutusel tootega tdé6tavad inimesed oleks dokumentat-
siooni labi lugenud ning sellest aru saanud. Kui midagi jaab selgusetuks voi soovite

saada lisateavet, poorduge ettevotte SEW-EURODRIVE poole.

1.2 Hoiatustahiste ulesehitus

1.2.1 Marksonade tidhendus

Jargmises tabelis on toodud hoiatusjuhiste marksdnade jaotus ja tahendus.

Marksona Tahendus Eiramise tagajarjed

A OHT Otseselt ahvardav oht Surm vdi rasked kehavigastused

A HOIATUS Véimalik ohtlik olukord Surm voi rasked kehavigastused

A ETTEVAATUST Vdimalik ohtlik olukord Kerged vigastused

TAHELEPANU Voéimalik varaline kahju Toote voi selle Umbruse kahjustami-
ne

MARKUS Kasulik markus voi ndpunaide: hol-

bustab tootega Uimberkaimist.

1.2.2 Hoiatustdhiste lilesehitus peatiikkide jargi

Jaotiste kohased ohutusjuhised ei kehti ainult spetsiaalse toimingu, vaid ka mitme sa-
ma teema aluse toimingu kohta. Kasutatavad ohusimbolid viitavad kas Uldisele voi

spetsiifilisele ohule.

Siin naete jaotiste hoiatusjuhiste Ulesehitust.

MARKSONA!

Ohuliik ja -allikas.

Eiramise vbéimalikud tagajarjed.
Meetmed ohu valtimiseks.

Ohusiimbolite tahendus

Hoiatustahiste ohusiimbolitel on jargmine tdhendus.

Ohusiimbol

Tahendus

Uldiselt ohtlik koht

1
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Garantiinduded

Ohusiimbol Tahendus

Hoiatus ohtliku elektripinge eest

Hoiatus kuumade pindade eest

Hoiatus muljumisohu eest

Kohatus rippuva koormuse eest

> B>

Hoiatus automaatse kaivitumise eest

1.2.3 Lisatud hoiatustahiste lilesehitus

Lisatud hoiatusjuhised on paigutatud kasitsemisjuhendisse vahetult ohtlike kasitsemis-
sammude ette.

Siin on toodud lisatud hoiatusjuhiste Ulesehitus.

A MARKSONA! Ohuliik ja -allikas. Eiramise vdimalikud tagajarjed. Meetmed ohu Vél-
timiseks.

1.3 Garantiinouded

Jargige selles dokumentatsioonis toodud teavet. Dokumentatsiooni jargimine on térge-
teta t00 ja vdimalike garantiinduete rahuldamise eelduseks. Enne tootega té6tamist lu-
gege dokumentatsiooni!

14 Vastutuse vialistamine

Jargige selles dokumentatsioonis toodud teavet. See on ohutu té6tamise pdhieeldus.
Toodete siintoodud omadused ja jdudlus on saavutatavad ainult neil eeldustel. SEW-
EURODRIVE ei vastuta inimestega toimunud &nnetuste ning materiaalse kahju eest,
mis on tingitud kasutusjuhendi eiramisest. Sellistel juhtudel ei kaotab SEW-
EURODRIVE'i garantii kehtivuse.

1.5 Teised kehtivad dokumendid

Kdikide tdiendavate komponentide kohta kehtivad nende juurde kuuluvad dokumen-
did.

8 Kasutusjuhend — MOVIDRIVE® MDX60B/61B
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Uldteave 1

Tootenimed ja kaubamargid

1.6 Tootenimed ja kaubamargid

Selles dokumentatsioonis toodud tootenimede puhul on tegemist vastavatele omani-
kele kuuluvate kaubamarkide vdi registreeritud kaubamarkidega.

1.7 Marge autoridiguse kohta

© 2017 SEW-EURODRIVE. Koik digused on kaitstud. Mis tahes taielik voi osaline pal-
jundamine, t66tlemine, levitamine vdi muul viisil drakasutamine on keelatud.
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Ohutusjuhised

Uldteave

2

2.1

2.2

Ohutusjuhised

Uldteave

Jargmiste Uldiste ohutusjuhiste eesmargiks on valtida kehavigastusi ja ainelist kahju.
Kasutaja peab tagama, et ohutusjuhiseid jalgitakse ja jargitakse. Veenduge, et sead-
me ja selle t66 eest vastutavad isikud ning ka omal vastutusel seadmega té6tavad isi-
kud on kasutusjuhendi Iabi lugenud ning sellest aru saanud. Kui midagi jaab selguse-
tuks voi soovite saada lisateavet, podérduge SEW-EURODRIVE'l poole.

Arge kunagi kasutage ega paigaldage kahjustatud tooteid. Teatage kahjustustest viivi-
tamatult transpordiettevottele.

Kaidu ajal vdivad olenevalt ajami muunduri kaitseastmest olla selle osad pinge all, kat-
mata, ka lilkkuda voi péorelda, samuti voivad osade pealispinnad muutuda kuumaks.

Vajalike kaitsekatete lubamatu eemaldamise, seadme nduetele mittevastava kasuta-
mise, ebadige paigaldamise vdi kasutamise korral véib tekkida tdsine kehavigastuste
vdi materiaalse kahju oht.

Lisateavet selle kohta saate seadme juurde kuuluvatest dokumentidest.

Sihtgrupp

Kdik paigaldamis-, kasutuselevotu- ja korrashoiualased to66d tuleb lasta teha ainult
elektriala spetsialistidel (jargige eeskirju IEC 60364 vé6i CENELEC HD 384 vdi DIN
VDE 0100 ja IEC 60664 v6i DIN VDE 0110 ning kohalikke ohutuseeskirju).

Elektriala spetsialistid on nende uldiste ohutusjuhiste méttes isikud, kes tunnevad sel-
le toote montaaZzi, paigaldust, kasutuselevdttu ja talitlust ning kellel on oma tegevusele
vastav kvalifikatsioon.

Kdiki muid transpordi-, ladustamis- ja jaatmekaitlustdid peavad tegema isikud, kes on
saanud vastava valjadpe.

1() ' Kasutusjuhend - MOVIDRIVE® MDX60B/61B
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Ohutusjuhised 2

Otstarbekohane kasutus

2.3 Otstarbekohane kasutus
Ajami muundurid on komponendid, mis on ette nahtud integreerimiseks elektrisead-
metesse vOi -masinatesse.

Paigaldamisel masinatesse on ajami muundurite kasutuselevétt (st nduetekohase kai-
tuse alustamine) keelatud seni, kuni pole kindlaks tehtud, et masin vastab masinadi-
rektiivi 2006/42/EU satetele; arvestada tuleb standardit EN 60204.

Kasutuselevétt (st kasutamine ettenahtud otstarbel) on lubatud vaid elektromagnetilise
Uhilduvuse direktiivi (2014/30/EL) jargimisel.

Ajami muundurid vastavad madalpingedirektiivi 2014/35/EL nduetele. Ajami muunduri-
tele kehtivad Uhtlustatud standardid EN 61800-5-1/DIN VDE T105 koos standardi
EN 60439-1/VDE 0660 osaga 500 ja standardiga EN 60146/VDE 0558.

Nii tehnilised andmed kui ka elektrilhenduse kohta kaivad tingimused on esitatud tiu-
bisildil ja seadme dokumentatsioonis ning neid tuleb kindlasti jargida.

2.3.1 Ohutusfunktsioonid

lima kérgema taseme turvasiisteemideta ei tohi ajami muundureid MOVIDRIVE®
MDX60B/61B ohutusfunktsioonide jaoks kasutada. Kasutage kérgema taseme turva-
susteeme, et tagada masinate ja inimeste ohutuse.

Turvarakenduseks kasutamise korral juhinduge ké&siraamatu "MOVIDRIVE®
MDX60B/61B funktsionaalne ohutus" andmetest.

24 Transport, ladustamine

Jargige transpordi, ladustamise ja dige kasitsemise juhiseid. Kliimatingimused peavad
vastama peatukis "Uldised tehnilised andmed" esitatud tingimustele.

2.5 Paigaldus
Seadme paigaldamine ja jahutamine peab toimuma seadme juurde kuuluvates doku-
mentides esitatud nduete kohaselt.

Ajami muundureid tuleb kaitsta lubamatu koormamise eest. Transportimisel ja kasuta-
misel ei tohi mingil juhul koosteelemente painutada ega muuta isolatsiooni vahekau-
gusi. Elektrooniliste komponentide ja kontaktide puudutamist tuleb valtida.

Ajami muundurites on staatilisest elektrist ohustatud komponendid, mis véivad sobi-
matu kasitsemise korral kahjustuda. Elektrilisi komponente ei tohi mehaaniliselt kah-
justada ega Id6hkuda (vdib ohusada tervist.).

Kui need pole sdnaselgelt lubatud, on jargmised rakendused keelatud:
+ kasutamine plahvatusohtlikus keskkonnas;

+ kasutamine agressiivsete élide, hapete, gaaside, aurude, tolmu, kiirituse jne kesk-
konnas;

+ kasutamine mittestatsionaarsetes rakendustes, mille puhul esineb standardis
EN 61800-5-1 esitatud nduetele mittevastavat mehaanilist vibratsiooni ja 166kkoor-
must.

Kasutusjuhend — MOVIDRIVE® MDX60B/618 | 7| ]
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Elektrithendus

2.6 Elektrilihendus

Pinge all olevate ajami muundurite kallal té6tades tuleb jargida kehtivaid riiklikke &n-
netusjuhtumite valtimise eeskirju (nt BGV A3 Saksamaal).

Teostage elektriline paigaldamine asjakohaste eeskirjade (nt kaablite ristldiked, kaits-
med, kaitsemaanduse Uhendus) kohaselt. Taiendavad juhised sisalduvad dokumen-
tatsioonis.

A HOIATUS

Elektrilodk tihjendamata kondensaatorist. Klemmidel vdi seadmes vbdivad esineda
ohtlikud pinged veel kuni 10 minutit parast vooluvdrgust lahutamist.

Surm vdi rasked vigastused.

» Oodake parast sagedusmuunduri lahutamist vooluvérgust 10 minutit. Tehke kind-
laks, et seade oleks pingestamata. Alles parast seda vdite seadmega td6tada.

+ Pddrake tdhelepanu sagedusmuundurile paigaldatud vastavatele juhissiltidele.

Ajami muundurite dokumentatsioonist leiate EMU nduete kohaseks paigalduseks vaja-
likud juhised varjestuse, maanduse, filtrite ja juhtmete paigutuse kohta. Neid juhiseid
tuleb alati arvestada ka CE-margisega ajami muundurite puhul. Elektromagnetilise
Uhilduvuse seadusandluses satestatud piirvaartustest kinnipidamise eest vastutab
seadme v&i masina tootja.

Kaitsemeetmed ja kaitseseadised peavad vastama kehtivatele eeskirjadele (nt
EN 60204 voi EN 61800-5-1).

Vajalik kaitsemeede: seadme maandus.

Seadmel MOVIDRIVE® B suuruses 7 on alumise esikatte all tdiendav LED-naidik.
LED-naidiku suttimine viitab vahellli pingele. Juhtmeuhendusi ei tohi puutuda. Enne
véimsusuhenduste puutumist tuleb olenemata LED-naidust veenduda, et pinget pole.

2.7 Kaitselahutus

Seade vastab koigile standardi EN 61800-5-1 kohastele j6u- ja elektroonikalihenduste
kaitselahutuse nduetele. Kaitselahutuse tagamiseks tuleb kdik Ghendatud vooluringid
lahutada nduetekohaselt.

2.8 Kaitus

Seadmed, millesse ajami muundurid paigaldatakse, tuleb vajadusel varustada kehtiva-
tele ohutuseeskirjadele, naiteks tehniliste todvahendite seadusele, dnnetuste valtimise
eeskirjadele jms vastavate taiendavate seire- ja kaitseseadistega. Muutmine ajami
muunduri juhttarkvaraga on lubatud.

A HOIATUS

Elektrildok tihjendamata kondensaatorist. Klemmidel vdi seadmes vdivad esineda
ohtlikud pinged veel kuni 10 minutit parast vooluvdrgust lahutamist.

Surm vdi rasked vigastused.

» Oodake péarast sagedusmuunduri lahutamist vooluvérgust 10 minutit. Tehke kind-
laks, et seade oleks pingestamata. Alles parast seda vdite seadmega tdotada.

+ Pddrake tdhelepanu sagedusmuundurile paigaldatud vastavatele juhissiltidele.

12  Kasutusjuhend - MOVIDRIVE® MDX60B/61B

23535083/ET — 11/2017



23535083/ET — 11/2017

Ohutusjuhised 2

Kaitus

Kaituse ajal tuleb kdik katted ja uksed kinni hoida.

Té6tamise margutule ja teiste naiduelementide (nt LED-naidik suuruse 7 korral) kustu-
mine ei pruugi naidata, et seade oleks toitevérgust lahutatud ja pingevaba.

Enne véimsusihenduste puutumist tuleb olenemata LED-naidust veenduda, et pinget
pole.

Mehaaniline blokeering voi seadmesisesed turvafunktsioonid vdivad mootori seisata.
Torke pdhjuse kdrvaldamine vai l&htestamine vdivad tekitada olukorra, kus ajam ise
uuesti t66le hakkab. Kui see ei ole té6tava masina puhul ohutuse kaalutlusel lubatav,
eemaldage seade enne torke kdrvaldamist esmalt vooluvérgust.
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Tadbitahis, taubisildid ja tarnekomplekt

3 Seadme kirjeldus

3 Seadme kirjeldus

31 Tuubitahis, tulibisildid ja tarnekomplekt
3.1.1 Tidibitahis

Jargnev diagramm selgitab ajami muunduri MOVIDR

MDX60 B 0011 — 5 A 3 — 4 00
| Mudel

Kvadrandid

Uhenduse tiiiip

Toitevorgu raadio-
hairete summutami-
ne

Toitepinge

Soovitatav mootori-
voimsus

Versioon B
Seeria

3.1.2 Uldise tiiiibisildi suurus 0

MDX60B/61B suuruse 0 puhul asub siisteemi andm

IVE® MDX60/61B tllbitahist:

00 = standardne

0T = tehnoloogia

XX = eriseade

XX/L = varvitud triikkplaadid

4 = 4Q (pidurikatkestiga)

2=2Q

3 = 3-faasiline

B = raadiohairete summutamise aste
C1

A = raadiohairete summutamise aste
C2

0 = raadiohairete summutamine puu-
dub

5= AC 380-500 V
2=AC 200-230 V

0011 =1,1 kW

60 = lisavarustuse valmisolek puudub
61 = lisavarustuse valmisolekuga

esilt seadme kiljel.

-
Type: MDX61B0011-5A3-4-00
S0#: 01.1234567890.0001.14

Type: MDX61B0011-5A3-4-00/DFP21B

CE®
SO0#: 01.1234567890.0001.14 P#: 08275661

313 Piduritakisti BW090-P52B andmesilt
Piduritakisti BW090-P52B on saadaval ainult MDX60

Ew Bremswiderstand
Made in Germany BW090-P52B
D-76646 Bruchsal P/N.: 08245630

Eingang / Input Ausgang / Output

EURODRIVE U-3x380.500VAC U = 3x0.._Uinput cus

D-76646 Bruchsal I= 2.8AAC I= 31AAC

Made in Germany F = 50.60Hz f= 0..599Hz LISTED

MOVIDRIVE B T= 0.+50°C P= 1.1KW/ 1.5HP 1P 20 IND.GONT-EQ.

Umrichter

Inverter Status: 121011 -121216 -- - ML 0001 [H[
VL EAT L RO T TR TR A (R ILA ORI

27021599563947147

B/61B suurusele 0.

BllS

LISTED

R =90 Ohm MOVITRAC® MOVIAXIS®

; : IND.CONT.EQ 2D06
@' E’ﬁ SO#: 1624041 \\rieN UsED WITH

P=100 W  moOVIDRIVEQ

14  Kasutusjuhend - MOVIDRIVE® MDX60B/61B
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Seadme kirjeldus 3

Tadbitahis, tubisildid ja tarnekomplekt

314 Siisteemi andmesilt suuruste 1-7 puhul
MDX61B.. korral on susteemi andmesildi paigutus jargmine:
suuruste 1-6 puhul seadme kdljel
suuruse 7 puhul Glemisel esikattel

P
Type: MDX61B0040-5A3-4-00
SO#: 01.1234567890.0001.14

Type: MDX61B0040-5A3-4-00/DF P21B c E @@

SO#: 01.1234567890.0001.14 P# 08279608

St kopf / Control Unit
EURODRIVE | i1 f It mURRHUN | 110 100 °“s
ade in Germany ;);fe‘ (’;ABgéglgéoo 1234567 IP 20 INDL-ICS(.JI.E'REQ-
'\UAgX(LEEIFVE B Status: 10 11 1213 14 15 16 17 18 19 ML 0001 2bos
Inverter [H[
IR RO AR A T I D
18014400309212299
3.1.5 Toiteploki andmesilt suuruste 1-7 puhul
MDX61B.. korral on toiteploki andmesildi paigutus jargmine:
suuruste 1-2 puhul seadme kdljel
suuruste 3—6 puhul seadme esikdljel
suuruse 7 puhul seadme sees Uleval
O 0 e 0 OO
Pa: 8227144 sn; 1164977
Type: HDXGOAD22Z0-5A3-4-00 @
EINGANG / INPFUT |AUSGANG / OUTPUT

EURODRIVE U= 3+380. 500V+/-10% [U= BxU...Uinput
599H

£= 50...60Hz +/-5% |f=

=4 _ 0. oo |2]2|s|a]s]|s]7|e]s]
(€ 1= 28.8A AC (400V) |I= 46A_AC (400V)

X n o ey [ [aa] = e 2] == ==|
gk 1es e AL
L

9007201054499979
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3 Seadme kirjeldus

Tarnekomplekt

3.1.6 Juhtpea andmesilt suuruste 1-7 puhul

Seadmete MDX61B.. suuruste 1-7 puhul asub juhtpea andmesilt seadme esikiiljel.

F Steuerkopf/Control Unit Typ: MDX61B-00

AN il l%%l%l%lllII|||II||III|||Il||I|||||II|||I|I||II|

||II|I|\I]\IIIHI\III\||I||II||I|I|IHII|I\III\IIII\II\I\IHH%ﬂﬂ‘m"ﬁ.“ﬂﬁﬁlI\IIIIIIIIlII\||II\||II\I\I\|I\IIIHIIIIII\HIIIHI]IHIII i%

tatus: 16 _— e

L

9007201054503051

3.1.7 Valikukaardi andmesilt

L HII\IIII i \IIII I\IH II\II IlIII HHI IIIII \IIH L 'ﬂﬁ"",','" LI \II\IIIHI\IIIIIIﬂ

i i
Sachnr: Sernr:00194. aust

9007201054506123

3.2 Tarnekomplekt

3.21 Suurused 0-7
» Kaoigi signaalklemmide (X10-X17) pistiku korpus, paigaldatud
+ Kaoigi jouklemmide (X1-X4) pistiku korpus, paigaldatud
+ Eemaldatav méalukaart, paigaldatud

3.2.2 Suurus 0

+ 1 komplekt varjeklemme joukaablile ja signaalkaablile, paigaldamata. Varjeklemmi-
de komplekti sisu:

— 2 varjeklemmi jdukaablile (kummalgi 2 kontaktklambrit)

— 1 varjeklemm signaalikaablile (1 kontaktklamber) MDX60B puhul
— 1 varjeklemm signaalikaablile (2 kontaktklambrit) MDX61B puhul
— 6 kontaktklambrit

— 6 kruvi kontaktklambrite kinnitamiseks

— 3 kruvi varjeklemmide kinnitamiseks seadme kilge

16  Kasutusjuhend - MOVIDRIVE® MDX60B/61B
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Seadme kirjeldus 3

Tarnekomplekt

3.2.3 Suurused 1-7

* 1 komplekt varjeklemme signaalkaablile, paigaldamata. Varjeklemmide komplekti
sisu:

1 varjeklemm signaalikaablile (1 kontaktklamber)
2 kontaktklambrit
2 kruvi kontaktklambrite kinnitamiseks

1 kruvi varjeklemmi kinnitamiseks seadme kiilge
* Ainult suuruse 6 puhul: kandelatt ja 2 splinti

+ Suuruse 7 puhul saab thenduskomplekti DLA11B (detaili number 18223125) telli-
da koos uhenduskruvide ja 3 kaitsemaandusklemmiga.

* Suurused 2S ja 2:

— vbimsusuhenduse varjeklemmid ("Toiteploki varjeklemm, suurused 2S
ja2" (— B 85))

3.24 Suurus 2S
» Tarvikukomplekt, paigaldamata. Tarvikukomplekti (— jargmine pilt) sisu:
— 2 kinnitusplaati [1] paigaldamiseks jahutusradiaatorisse
— 2 puutekaitset [2] paigaldamiseks klemmidele X4:-U,/+U, ja —X3:-R(8)/+R(9).

Kaitseastme IP20 saavutamiseks peab olema taidetud Uks jargmistest tingimus-
test:

— X3/X4 puutekaitse [2] on paigaldatud (— ptk "Puutekaitse")
— X3/X4 kulge on Ghendatud digesti seeriaviisiliselt toodetud juhe

Kui kumbki tingimus pole taidetud, siis kaitseastet IP10 ei saavutata.
(1]

(2

-

2059029259

Kasutusjuhend — MOVIDRIVE® MDX60B/618 | ///



3 Seadme kirjeldus

Suurus 0

3.3 Suurus 0

MDX60/61B-5A3 (AC 400/500 V seadmed): 0005/0008/0011/0014

A
|
I ’ﬁ—\ !
sy [ @ ———

] —¢ 2] [14] et U]
1 5 [13] x
[12] =

(1]

[10]

|

9]

[elcIcloX T ]
OeRE e
0eRE OB

8]

I

(71

2205806347
* Seadme alakiilje vaade

[1] Varjestatud jouklemm toitelihendusele ja vahelili thendusele

[2] X4: vahellli Gthendus -U, +U, ja kaitsemaandusuhendus, lahutatav
[3] X1: toitelihendus L1, L2, L3 ja kaitsemaandusihendus, lahutatav

[4] Ainult MDX61B korral: valjasiini pesa

[5] Ainult MDX61B korral: anduri pesa

[6] MDX61B suuruse 0 signaalkaablite varjeklemm

[7] X10: binaarvaljundite ja TF/TH-sisendi signaalklemmide riba

[8] X16: binaarsisendite ja binaarvaljundite signaalklemmide riba

[9] X13: binaarsisendite ja RS485-liidese signaalklemmide riba

[10] X11: juhtarvu sisendi Al1 ja10 V etalonpinge signaalklemmide riba
[11] X12: ststeemisiini (SBus) signaalklemmide riba

[12] Kiiplilitid S11-S14

[13] XT: pesa juhtpuldile DBG60B véi jadaliidesele USB11A/UWS21B
[14] 7-segmendiline naidik

[15] Malukaart

[16] Maanduskruvi M4 x 14

[17] X17: ajami turvafunktsiooni STO turvakontaktide signaalklemmide riba
[18] X2: mootori Gthendus U, V, W ja kaitsemaandusihendus, lahutatav
[19] X3: piduritakisti Gthendus +R/-R ja kaitsemaandusuhendus, lahutatav
[20] Varjestatud jduklemm mootori Uhendusele ja piduritakisti Uhendusele

18 Kasutusjuhend - MOVIDRIVE® MDX60B/61B

23535083/ET — 11/2017



23535083/ET — 11/2017

Suurus 1

Seadme kirjeldus
Suurus 1

MDX61B-5A3 (AC 400/500 V seadmed): 0015/0022/0030/0040
MDX61B-2A3 (AC 230 V seadmed): 0015/0022/0037

A
| | |
N O
[1] 2] . =y
[17]
[16]
[15] [3]
[14]
[13]
4]
[12]
e®me
®O®6
®®e
(0J0JO)
®eE
560 [11] /5
[10]
o] —=
7] [6]
(8]
2205808267

[1] X1: vorgutoide 1/L1, 2/L2, 3/L3, lahutatav

[2] X4: vahellli thendus —U;, +U,, lahutatav

[3] Valjasiini pesa

[4] Laiendusepesa

[5] Anduri pesa

[6] X3: piduritakisti Ghendus 8/+R, 9/-R ja kaitsemaandusiihendus, lahutatav
[7]1 X2: Mootori thendus 4/U, 5/V, 6/W ja kaitsemaandusuhendus, lahutatav
[8] Varjeklemm signaaljuhtmetele ja kaitsemaandusihendusele

[9] X17: ajami turvafunktsiooni STO turvakontaktide signaalklemmide riba
[10] X10: binaarvaljundite ja TF/TH-sisendi signaalklemmide riba

[11] X16: binaarsisendite ja binaarvaljundite signaalklemmide riba

[12] X13: binaarsisendite ja RS485-liidese signaalklemmide riba

[13] X11: juhtarvu sisendi Al1 ja10 V etalonpinge signaalklemmide riba

[14] X12: sisteemisiini (SBus) signaalklemmide riba

Kasutusjuhend — MOVIDRIVE® MDX60B/61B
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3 Seadme kirjeldus

Suurus 1

[15] Maanduskruvi M4 x 14

[16] Kiiplilitid S11-S14

[17] XT: pesa juhtpuldile DBG60B vdi jadaliidesele USB11A/UWS21B
[18] 7-segmendiline naidik

[19] Malukaart

2() ' Kasutusjuhend - MOVIDRIVE® MDX60B/61B
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Seadme kirjeldus
Suurus 2S

Suurus 2S

MDX61B-5A3 (AC 400/500 V seadmed): 0055/0075

(3]

A
AN " 4]
®@®e [5]
®OO [5]
@®®
olele)
@O®
Glolo)
HOE [6]
‘ [6]
\_/
i;ﬁ—gﬁ

[71

2205796747

[1] X1: vorgutoide 1/L1, 2/L2, 3/L3

[2] X4: vahellli dhendus —U, +U, ja kaitsemaandusihendus

[3] Malukaart

[4] Valjasiini pesa

[5] Laiendusepesa

[6] Anduri pesa

[7] X3: piduritakisti thendus 8/+R, 9/-R ja kaitsemaandusthendus

[8] Varjeklemm signaaljuhtmetele ja kaitsemaandusihendusele

[9] X2: mootori Ghendus 4/U, 5/V, 6/W

[10] X17: ajami turvafunktsiooni STO turvakontaktide signaalklemmide riba
[11] X10: binaarvaljundite ja TF/TH-sisendi signaalklemmide riba

[12] X16: binaarsisendite ja binaarvaljundite signaalklemmide riba

[13] X13: binaarsisendite ja RS485-liidese signaalklemmide riba

[14] X11: juhtarvu sisendi Al1 ja10 V etalonpinge signaalklemmide riba

[15] X12: susteemisiini (SBus) signaalklemmide riba

Kasutusjuhend — MOVIDRIVE® MDX60B/61B
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3 Seadme kirjeldus
Suurus 2S

[16] Maanduskruvi M4 x 14
[17] KiiplUlitid S11-S14
[18] XT: pesa juhtpuldile DBG60B vdi jadaliidesele USB11A/UWS21B

[19] 7-segmendiline naidik

77 Kasutusjuhend - MOVIDRIVE® MDX60B/61B
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3.6

Suurus 2

b UL 22 0 e |
—

Seadme kirjeldus
Suurus 2

MDX61B-5A3 (AC 400/500 V seadmed): 0110
MDX61B-2A3 (AC 230 V seadmed): 0055/0075

(3]
(3]
® (4]
®0® [4]
@®e
01016
®e6
0JOJO;
(2JOl®) 5]
(5]

2205794827

[1] X1: vorgutoide 1/L1, 2/L2, 3/L3

[2] X4: vaheluli Ghendus —U, +U, ja kaitsemaandusihendus

[3] Valjasiini pesa

[4] Laiendusepesa

[5] Anduri pesa

[6] X3: piduritakisti Uhendus 8/+R, 9/-R ja kaitsemaandusiihendus

[7] X2: mootori Ghendus 4/U, 5/V, 6/W

[8] Varjeklemm signaaljuhtmetele ja kaitsemaandusihendusele

[9] X17: ajami turvafunktsiooni STO turvakontaktide signaalklemmide riba
[10] X10: binaarvéljundite ja TF/TH-sisendi signaalklemmide riba

[11] X16: binaarsisendite ja binaarvaljundite signaalklemmide riba
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3 Seadme kirjeldus

Suurus 2

[12] X13: binaarsisendite ja RS485-liidese signaalklemmide riba

[13] X11: juhtarvu sisendi Al1 ja10 V etalonpinge signaalklemmide riba
[14] X12: sisteemisiini (SBus) signaalklemmide riba

[15] Maanduskruvi M4 x 14

[16] Kiiplulitid S11-S14

[17] XT: pesa juhtpuldile DBG60B véi jadaliidesele USB11A/UWS21B
[18] 7-segmendiline naidik

[19] Mélukaart

74 Kasutusjuhend - MOVIDRIVE® MDX60B/61B
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3.7

Suurus 3

Seadme kirjeldus 3

Suurus 3

Suurus 3 on saadaval kahte versiooni riistvaraga, mis on naha toiteploki andmesildilt.

MDX61B-503 (AC 400/500 V seadmed): 0150/0220/0300
MDX61B-203 (AC 230 V seadmed): 0110/0150
Umber projekteerimata variandil ei ole andmesildi véljadel 2 ja 5 (ihtki kannet.

AN s A A

Sachnr g Sernr. :

MDXE0RV2ZZ0-503-4-00

EINGANG / INPUT  |AUSGANG / OUTPUT
Fw0V.. .U Net=

];Zasng?':"w:v? ES ENEY LCREACILE

S= 31.SkVALastart 1| 30 |=] =[10] —|==|=[=|=|

TR AR

19517356811

aa3

EURODRIVE U= 3»380..500v+/-10%
50.,.60Hz +/-5%
(€ I- n’"4n"nc 1408V )
= @...40°

[4]

[ClCIGICKCICIC]
OEEE @BO®

e_:) |

2205798667

[1] Kaitsemaanduslhendused

[2] X1: vorgutoide 1/L1, 2/L2, 3/L3
[3] X4: vahellli dhendus -U, +U,
[4] Valjasiini pesa

[5] Laiendusepesa

Kasutusjuhend — MOVIDRIVE® MDX60B/61B = 5



3

Seadme kirjeldus

Suurus 3

[6] Anduri pesa

[7] X3: piduritakisti Ghendus 8/+R, 9/-R

[8] X2: mootori Ghendus 4/U, 5/V, 6/W

[9] Varjeklemm signaaljuhtmetele ja kaitsemaandusiihendusele

[10] X17: ajami turvafunktsiooni STO turvakontaktide signaalklemmide riba
[11] X10: binaarvaljundite ja TF/TH-sisendi signaalklemmide riba

[12] X16: binaarsisendite ja binaarvaljundite signaalklemmide riba

[13] X13: binaarsisendite ja RS485-liidese signaalklemmide riba

[14] X11: juhtarvu sisendi Al1 ja10 V etalonpinge signaalklemmide riba
[15] X12: susteemisiini (SBus) signaalklemmide riba

[16] Maanduskruvi M4 x 14

[17] Kiipliilitid S11-S14

[18] XT: pesa juhtpuldile DBG60B v6i jadaliidesele USB11A/UWS21B
[19] 7-segmendiline naidik

[20] Mélukaart

MDX61B-503 (AC 400/500 V seadmed): 0150/0220/0300

MDX61B-203 (AC 230 V seadmed): 0110/0150
Umberprojekteerimise jargsel variandil on andmesildi véljad 2 ja 5 kannetega

OO i O AR

Sachnr. : Sernr.: S

npxggtjag,, p—se3-a-o8
EINGANG / INPUT AUSGANG / OUTPUT

= 8~380__500Va/= = U Ne
e e P l2[2]3|a[s]e|7]s]|s |
@6A AC (490Vv)

= 41,4A AC (400V) =
44 T e Y | R AL et 1| 12|28 == |10 3| ===
A O R TR

19517360395
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Seadme kirjeldus
Suurus 3

SEEEEER

o| PE | 1/L1 | 2/L2 | 3/L3 }7/-UZ]8/+UZ] PE |o

——ar— 4

=

]

[3]

[SICICIOK o)
OREEEO
0PEE OO

[6]

o| PE [ 4u | 5V | 6w | 9-R] 8+R] PE |o

HEEEIEES

[8] [7]

19300062475

[1] Kaitsemaandusihendused

[2] X1: vbrgutoide 1/L1, 2/L2, 3/L3

[3] X4: vahelili Ghendus —-U, +U,

[4] Valjasiini pesa

[5] Laiendusepesa

[6] Anduri pesa

[7] X3: piduritakisti Ghendus 8/+R, 9/-R

[8] X2: mootori Ghendus 4/U, 5/V, 6/W

[9] Varjeklemm signaaljuhtmetele ja kaitsemaandusihendusele

[10] X17: ajami turvafunktsiooni STO turvakontaktide signaalklemmide riba
[11] X10: binaarvaljundite ja TF/TH-sisendi signaalklemmide riba

[12] X16: binaarsisendite ja binaarvaljundite signaalklemmide riba

[13] X13: binaarsisendite ja RS485-liidese signaalklemmide riba

[14] X11: juhtarvu sisendi Al1 ja10 V etalonpinge signaalklemmide riba
[15] X12: siisteemisiini (SBus) signaalklemmide riba

[16] Maanduskruvi M4 x 14

[17] Kiiplllitid S11-S14

[18] XT: pesa juhtpuldile DBG60B véi jadaliidesele USB11A/UWS21B
[19] 7-segmendiline naidik

3

Kasutusjuhend — MOVIDRIVE® MDX60B/618 )/



3 Seadme kirjeldus

Suurus 3

[20] Mélukaart

28 | Kasutusjuhend - MOVIDRIVE® MDX60B/61B

23535083/ET — 11/2017



23535083/ET — 11/2017

3.8

Suurus 4

Suurus 4

Seadme kirjeldus 3

MDX61B-503 (AC 400/500 V seadmed): 0370/0450
MDX61B-203 (AC 230 V seadmed): 0220/0300

N [4]
s25
®®e [5]
[0]ele]
[0]e]0]
[@}OJO]
@DOW® N
—m i [6]
2205800587

[1] Kaitsemaandusihendus

[2] X1: vorgutoide 1/L1, 2/L2, 3/L3

[3] X4: vaheliili tGhendus —U; +U, ja kaitsemaandusiihendus

[4] Valjasiini pesa

[5] Laiendusepesa

[6] Anduri pesa

[7] X3: piduritakisti thendus 8/+R, 9/-R ja kaitsemaandusthendus

[8] X2: mootori Ghendus 4/U, 5/V, 6/W

[9] Kaitsemaandusihendus

[10] Signaaljuhtmete varjeklemm

[11] X17: ajami turvafunktsiooni STO turvakontaktide signaalklemmide riba
[12] X10: binaarvaljundite ja TF/TH-sisendi signaalklemmide riba

[13] X16: binaarsisendite ja binaarvaljundite signaalklemmide riba

[14] X13: binaarsisendite ja RS485-liidese signaalklemmide riba

[15] X11: juhtarvu sisendi Al1 ja10 V etalonpinge signaalklemmide riba
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3 Seadme kirjeldus

Suurus 4

[16] X12: sUsteemisiini (SBus) signaalklemmide riba

[17] Maanduskruvi M4 x 14

[18] Kiiplilitid S11-S14

[19] XT: pesa juhtpuldile DBG60B véi jadaliidesele USB11A/UWS21B
[20] 7-segmendiline naidik

[21] Mélukaart
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3.9

Suurus 5

Seadme kirjeldus
Suurus 5

MDX61B-503 (AC 400/500 V seadmed): 0550/0750
(1] (2] [3]

[4]

elelolelelc]v)
[ClelCIOICICIC]
[oleleleclcle)

[6]

2205802507

[1] Kaitsemaandusihendus
[2] X1: vbrgutoide 1/L1, 2/L2, 3/L3

[3] X4: vahellli dhendus —U, +U, ja kaitsemaandusihendus

[4] Valjasiini pesa

[5] Laiendusepesa

[6] Anduri pesa

[7] X3: piduritakisti Uhendus 8/+R, 9/-R ja kaitsemaandusuhendus

[8] X2: mootori Ghendus 4/U, 5/V, 6/W

[9] Kaitsemaandusiihendus

[10] Signaaljuhtmete varjeklemm

[11] X17: ajami turvafunktsiooni STO turvakontaktide signaalklemmide riba
[12] X10: binaarvaljundite ja TF/TH-sisendi signaalklemmide riba

[13] X16: binaarsisendite ja binaarvaljundite signaalklemmide riba

Kasutusjuhend — MOVIDRIVE® MDX60B/61B
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3 Seadme kirjeldus

Suurus 5

[14] X13: binaarsisendite ja RS485-liidese signaalklemmide riba

[15] X11: juhtarvu sisendi Al1 ja10 V etalonpinge signaalklemmide riba
[16] X12: siisteemisiini (SBus) signaalklemmide riba

[17] Maanduskruvi M4 x 14

[18] Kiiplulitid S11-S14

[19] XT: pesa juhtpuldile DBG60B véi jadaliidesele USB11A/UWS21B
[20] 7-segmendiline naidik

[21] Mélukaart
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Seadme kirjeldus 3
Suurus 6
3.10 Suurus 6

MDX61B-503 (AC 400/500 V seadmed): 0900/1100/1320
nr @ 81 (1]

i | |
®
. [4]
[5]
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1] [8] [71 1]
2205804427

[1] Kaitsemaandusihendus

[2] X1: vbrgutoide 1/L1, 2/L2, 3/L3

[3] X4: vahelili ihendus —-U, +U,

[4] Valjasiini pesa

[5] Laiendusepesa

[6] Anduri pesa

[7] X3: piduritakisti Ghendus 8/+R, 9/-R

[8] X2: mootori Ghendus 4/U, 5/V, 6/W ja kaitsemaandusihendus

[9] Signaaljuhtmete varjeklemm

[10] X17: ajami turvafunktsiooni STO turvakontaktide signaalklemmide riba
[11] X10: binaarvaljundite ja TF/TH-sisendi signaalklemmide riba

[12] X16: binaarsisendite ja binaarvaljundite signaalklemmide riba

[13] X13: binaarsisendite ja RS485-liidese signaalklemmide riba

[14] X11: juhtarvu sisendi Al1 ja10 V etalonpinge signaalklemmide riba
[15] X12: susteemisiini (SBus) signaalklemmide riba

[16] Keermestatud ava maanduskruvile M4 x 8 v6i M4 x 10
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3 Seadme kirjeldus

Suurus 6

[17] Kiiplilitid S11-S14

[18] XT: pesa juhtpuldile DBG60B voi jadaliidesele USB11A/UWS21B
[19] 7-segmendiline naidik

[20] Méalukaart
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3.1

3.11.1

Seadme kirjeldus
Suurus 7

MDX61B-503 (AC 400/500 V seadmed): 1600/2000/2500

Suurus 7
Juhtpea
N— /\n
/A
(]
=
&
S I e— — 4
oG
EREREE
[ . o 'R A
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] |
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[4] Valjasiini pesa
[5] Laiendusepesa
[6] Anduri pesa

[7] Signaaljuhtmete varjeklemm

(9]

(7]
[16]
(18]
[14]
(3]

(12]

(1

[10]

E]

(8]

[l ——

(4]

2077051275

[8] X17: ajami turvafunktsiooni STO turvakontaktide signaalklemmide riba

[9] X10: binaarvaljundite ja TF/TH-sisendi signaalklemmide riba

[10] X16: binaarsisendite ja binaarvaljundite signaalklemmide riba

[11] X13: binaarsisendite ja RS485-liidese signaalklemmide riba

[12] X11: juhtarvu sisendi Al1 ja10 V etalonpinge signaalklemmide riba

[13] X12: susteemisiini (SBus) signaalklemmide riba

[14] Maanduskruvi M4 x 14
[15] Kiiplulitid S11-S14

[16] XT: pesa juhtpuldile DBG60B vdi jadaliidesele USB11A/UWS21B

[17] 7-segmendiline naidik
[19] Malukaart

Kasutusjuhend — MOVIDRIVE® MDX60B/61B
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3 Seadme kirjeldus

Suurus 7

3.11.2 Toiteplokk
MDX61B-503 (AC 400/500 V seadmed): 1600/2000/2500

N—— —)

LT e B e B B e Y e e B e ¥ e W ¥ T T

P T, oI

ES - PRl o] 9

[=T—=T—=T—T—T—T—=T—T—T—T—T—T—T—1=—1

[1] Kaitsemaandusihenduse latt (paksus = 10 mm)
[2] X1: vérgutoide 1/L1, 2/L2, 3/L3

[3] X3: piduritakisti Ghendus 8/+R, 9/-R

[4] X2: mootori Ghendus 4/U, 5/V, 6/W

[5] —=U;: ainult Ghenduses tarvikuga vaheluli adapter
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3.11.3

Seadme kirjeldus 3

Suurus 7

DC-toiteplokk
MDX61B-503 (AC 400/500 V seadmed): 1600/2000/2500

20089692683

[1] DC-toiteplokk
[2] Kruvi

Toiteploki iihendused (PE L1 L2 L3)

+ Ristldige: 6 mm?

« Pingutusmoment <4 mm? = 0,5 Nm

« Pingutusmoment > 4 mm? = 0,7-0,8 Nm
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Seadme kirjeldus
Mootorivaheldi MOVIDRIVE MDX62B suurus 7

3.12 Mootorivaheldi MOVIDRIVE® MDX62B suurus 7

3.12.1  Juhtpea
MDX62B-503 (AC 400/500 V seadmed): 1600/2000/2500

A | I
= [19]
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o [16]
& [15] —
[14]—h
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[3] Vaheldli thendus —Anschluss Zwischenkreiskopplung —U, +U,

[4] Valjasiini pesa

[5] Laiendusepesa

[6] Anduri pesa

[7] Signaaljuhtmete varjeklemm

[8] X17: ajami turvafunktsiooni STO turvakontaktide signaalklemmide riba
[9] X10: binaarvaljundite ja TF/TH-sisendi signaalklemmide riba

[10] X16: binaarsisendite ja binaarvaljundite signaalklemmide riba

[11] X13: binaarsisendite ja RS485-liidese signaalklemmide riba

[12] X11: juhtarvu sisendi Al1 ja10 V etalonpinge signaalklemmide riba
[13] X12: susteemisiini (SBus) signaalklemmide riba

[14] Maanduskruvi M4 x 14

[15] Kiiplilitid S11-S14

[16] XT: pesa juhtpuldile DBG60B véi jadaliidesele UWS21B

[17] 7-segmendiline naidik

[19] Méalukaart
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Seadme kirjeldus
Mootorivaheldi MOVIDRIVE MDX62B suurus 7

3.12.2 Toiteplokk

MDX62B-503 (AC 400/500 V seadmed): 1600/2000/2500

[=I—TI=]

g S TOT |

3956576011

[1] Kaitsemaandusihenduse latt (paksus = 10 mm)
[2] X3: piduritakisti Ghendus 8/+R, 9/-R
[3] X2: mootori Ghendus 4/U, 5/V, 6/W

[4] —U,: ainult Ghenduses tarvikuga vaheluli adapter
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Seadme kirjeldus
Mootorivaheldi MOVIDRIVE MDX62B suurus 7

3.12.3 DC-toiteplokk
MDX62B-503 (AC 400/500 V seadmed): 1600/2000/2500

[1] DC-toiteplokk
[2] Kruvi

A()  Kasutusjuhend — MOVIDRIVE® MDX60B/61B
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Paigaldamine 4

Pdhiseadme paigaldusjuhend

4 Paigaldamine

Taiturseadme muundurid MOVIDRIVE® B on vastavalt oma kaitseastmele ette nahtud
eranditult lUlituskappi paigaldamiseks.

4.1 Pohiseadme paigaldusjuhend
411 Suuruste 0-6 iildised paigaldusjuhised

Kinnituskruvid [1] ja [2] on lUlituskapis oleva ettevalmistatud kinnitusresti kilge eelkru-
vitud, aga 16puni kinni keeramata.

1. Asetage moodul seadme alusplaadi pikiavadega Ulalt kinnituskruvidele [1].

20524209675

2. Suruge moodul selliselt taha, et kinnituskruvid [2] I&heksid seadme tagaseina (le-
mistesse aukudesse.

Laske moodul alla.

Keerake kinnituskruvid [1] ja [2] kinni.

Kasutusjuhend — MOVIDRIVE® MDX608/618 | /. 7



4 Paigaldamine

Pdhiseadme paigaldusjuhend

Suuruse 7 paigaldusjuhised

SEW soovitab MOVIDRIVE®-i seadmete suuruse 7 paigaldamiseks lUlituskappi jargmi-
si SEW tarvikuid.

+ Paigaldussokkel pohiseadme alla paigaldamiseks
— seadme kinnitamine
— integreeritud maandatud kaablilukustuslatt
— laiem Ghendusruum hdlbustab paigaldamist
+ Ohukanal seadme jaaksoojuse drajuhtimiseks liilituskapist
— ldlituskapp ei l1ahe Uleliia kuumaks

— kliimaseadme voimsuse kokkuhoid

MOVIDRIVE® Paigaldussokkel Ohukanal
MDX61B1600/2000/2500 DLS11B DLK11B
Tootekood 18226027 Tootekood 18226035

A7) Kasutusjuhend — MOVIDRIVE® MDX60B/61B
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4.1.2 Pingutusmomendid

Jouklemmide pingutusmomendid

Paigaldamine 4

Pdhiseadme paigaldusjuhend

Kasutage ainult originaalseid Gihenduselemente. Arvestage seadme MOVIDRIVE®
jouklemmide lubatud pingutusmomente.

Suurus Pingutusmoment
Nm

0,1ja2S 0,6

2 1,5

3 3,5

4ja5s 14,0

6 20,0

7 70,0

+ Signaalklemmide lubatud pingutusmoment on 0,6 Nm.

Uldised pingutusmomendid

Arvestage lubatud pingutusmomente:

Detail Kruvid Pingutusmoment
Nm
Katte kruvid M5 x 25 1,4-1,7
Kilgevalatud seibiga kruvid M4 1,7
M5 3,4
M6 57
Voolusiini kruvid M10 20
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4 Paigaldamine

Pdhiseadme paigaldusjuhend

413 Minimaalne vahekaugus ja paigaldusasend

+ Jatke optimaalse jahutuse tagamiseks seadme kohale ja alla vahemalt 100 mm
vaba ruumi. Jalgige, et selle vaba ruumi ventilatsioon poleks tokestatud kaablite
ega muu paigaldusmaterjaliga. Arge paigaldage suuruste 4, 5 ja 6 puhul seadmest
kuni 300 mm kdrgusele uhtki soojustundlikku komponenti.

+ Jalgige, et seadmed ei asuks teistest seadmetest valjuva sooja heitdhu alal.

» Kilgedele pole vaja vaba ruumi jatta. Seadmeid on lubatud reastada Uksteise kor-
vale.

+ Paigaldage seadmed ainult vertikaalselt. Paigaldamine horisontaalselt, viltu voi
alaspidi ei ole lubatud (— jargmine pilt, kehtib kdigi suuruste kohta).

100 mm
(4in)

)

|
|

21

8 0QC
@8 0Q0
@@ 000

+
1

m :
T

1802306443

41.4 Eraldatud kaablikanalid

+ Kasutage joukaabli ja signaaljuhtmete vedamiseks lahutatud kaablikanaleid.

TAHELEPANU

Kuum pind
Jahutusploki temperatuur voib téusta tle 70 °C

A HOIATUS

Elektrildok tuhjendamata kondensaatorist. Klemmidel vb6i seadmes vdivad esineda
ohtlikud pinged veel kuni 10 minutit parast vooluvérgust lahutamist.

Surm vdi rasked vigastused.

* Oodake parast sagedusmuunduri lahutamist vooluvdrgust 10 minutit. Tehke kind-
laks, et seade oleks pingestamata. Alles parast seda voite seadmega tdé6tada.

» Po6orake tahelepanu sagedusmuundurile paigaldatud vastavatele juhissiltidele.

A4 | Kasutusjuhend — MOVIDRIVE® MDX60B/61B
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41.5

4.1.6

Paigaldamine 4

Pdhiseadme paigaldusjuhend

Kaitsmed ja rikkevoolu kaitseliiliti

+ Paigaldage kaitsmed toitejuhtme alguses kogumislati harulhenduse taha (p&6-
rake tédhelepanu pdhiseadme, toiteploki ja piduri lUlitusskeemile).

+ SEW-EURODRIVE soovitab sagedusmuunduritega paigaldistes rikkevoolu kaitse-
[Ulitite kasutamisest loobuda, sest rikkevoolu kaitsellliti vAhendab paigaldise kasu-
tatavust.

A HOIATUS

Vale tutpi rikkevoolu kaitselliliti kasutamisel puudub piisav kaitse elektril6dgi vastu.
Surm vdi rasked vigastused.

+ See toode voib kaitsemaandusjuhtmes esile kutsuda alalisvoolu. Kui otsese voi
kaudse puudutuse vastu kasutatakse rikkevoolu-kaitseseadist (RCD) voi rikke-
voolu-kontrollseadist (RCM), vdib toote vooluvarustuskuljel kasutada ainult B-tiG-
pi RCD v6i RCM-seadmeid.

Vorgu ja piduri kontaktorid

jde

+ Kasutage vorgu- ja piduri kontaktoritena ainult kasutuskategooria AC-3 kontak-
toreid (EN 60947-4-1).

MARKUS

+ Arge kasutage vérgukontaktorit K11 (— ptk "Pdhiseadme liilitusskeem") stopp-
startreziimis, vaid ainult muunduri sisse- ja valjaliilitamiseks. Kasutage stopp-
startreziimiks kasklusi "Enable/stop", "CW/stop" voi "CCW/stop".

» Pidage vorgukontaktori K11 puhul kinni min valjallitusajast 10 s.
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4 Paigaldamine

Pdhiseadme paigaldusjuhend

4.1.7 Kaitsemaandusiihendus (EN 61800-5-1)

Hariliku kaitamise korral voib esineda = 3,5 mA lekkevoolu. Standardile EN 61800-5-1
vastamiseks arvestage jargmist:

41.8 IT-vorgud

Toitejuhe < 10 mm?:

paigaldage toitejuhtmega sama kaabli ristloikega teine kaitsejuht paralleelselt
kaitsejuhiga Ule lahutatud klemmide voi kasutage vasest kaitsejuhti kaabli rist-
I6ikega 10 mm?2,

Toitejuhe 10 mm?-16 mm?:

paigaldage toitejuhtmega sama kaabli ristloikega vasest kaitsejuht.
Toitejuhe 16 mm?-35 mm?:

paigaldage vasest kaitsejuht kaabli ristldikega 16 mm?Z.

Toitejuhe > 35 mm?

paigaldage vasest kaitsejuht mille kaabli ristldige on pool toitejuhtme omast.

MOVIDRIVE® B sobib kaituseks TN- ja TT-pingevorkudega, mis on otsese neut-
raalpunkti maandusega. Kaitus maandamata neutraalpunktiga pingevorkudega po-
le lubatud. Sel juhul soovitab SEW-EURODRIVE kasutada maandamata neutraal-
punktiga pingevorkudes (IT-vorgu) impulsskood-moéo6temeetodiga isolatsiooni-
kontrollerit. Seelabi valditakse isolatsioonikontrolleri vaarrakendumist muunduri
maamahtuvuse téttu. Hairingute emiteerimise EMU-piirvaartused ei ole maan-
damata neutraalpunktiga toitevorkude (IT-vérgud) puhul spetsifitseeritud.

Suuruse 7 puhul saab hairingute summutamise véimsuse inaktiveerida. Pd6rake
tahelepanu teabele kasiraamatus "MOVIDRIVE® MDX60B/61B — (levaatus- ja
hooldust6dd suuruse 7 puhul”.

41.9 Kaabli ristloiked

Toitekaabel: kaabli ristldige vastavalt nimisisendvoolule |, nimikoormuse kor-
ral.

Mootori kaabel: kaabli ristldige vastavalt nimivéljundvoolule |.
Pdhiseadme signaaljuhtmed (klemmid X10, X11, X12, X13, X16):
— (ks juhtmesoon klemmi kohta 0,20-2,5 mm? (AWG 24 — 13)
— kaks juhtmesoont klemmi kohta 0,25-1 mm? (AWG 23 — 17)

Signaaljuhtmed klemm X17 ja sisestus-/valjastuskaart DIO11B (klemmid X20,
X21, X22):

— (ks juhtmesoon klemmi kohta 0,08—1,5 mm? (AWG 28 — 16)
— kaks juhtmesoont klemmi kohta 0,25-1 mm? (AWG 23 — 17)

A6  Kasutusjuhend — MOVIDRIVE® MDX60B/61B
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4.1.10

41.1

Paigaldamine 4

Pdhiseadme paigaldusjuhend

Seadmevailjund

TAHELEPANU
Mahtuvuslike koormuste ithendamine voib MOVIDRIVE® B &ra I6hkuda.

« Uhendage ainult takistus- véi induktiivkoormust (mootorid).

+ Arge (ihendage mingil juhul mahtuvuslikke koormusi.

000 ° °
000
000

1804838667

Piduritakistite lubatud paigaldamine

A HOIATUS

Lubamatu paigalduse korral on oht, et piduritakisti kuumeneb vahendatud konvekt-
siooni tottu Ule. Temperatuurikontakti rakendumine vdi piduritakisti Glekuumenemine
voib slsteemi seisata.

Arvestage jargmisi minimaalseid vahemaid:
* U 200 mm kdrvalolevatest komponentidest ja seintest

* u 300 mm seadme kohal olevatest komponentidest/lagedest

Kasutusjuhend — MOVIDRIVE® MDX60B/61B 4. [



4 Paigaldamine

Pdhiseadme paigaldusjuhend

Voretakistid

Juhinduge véretakistite paigaldamisel jargnevast.

la, kui pealmisel

N

Lubatud: paigaldamine horisontaalsetele pindade.

Lubatud: paigaldamine vertikaalsetele pindadele klemmidega al-
kiljel on perforeeritud plaat.

Pole lubatud: paigaldamine vertikaalsetele pindadele klemmide-

ga ules, paremale voi vasakule. (Soovi korral vdivad Ghendusklemmid olla paigal-
datud ka terasvore sisse. Pdorake ka sel juhul tdhelepanu Uhendusklemmide

asendile).

B

5

Pole lubatud: paigaldamine horisontaalsetele pindadele klemmi-

dega allapoole. (Soovi korral véivad Uhendusklemmid olla paigaldatud ka terasvé-
re sisse. P6drake ka sel juhul thelepanu Uhendusklemmide asendile).
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Juhinduge traattakistite paigaldamisel jargnevast.

Lubatud: paigaldamine horisontaalsetele pindade.

Lubatud: paigaldamine vertikaalsetele pindadele, kui pealmisel
kiljel on perforeeritud plaat voi alumisel kiljel Ghendusklemmid.

Pole lubatud: paigaldamine vertikaalsetele pindadele, kui Ghen-
dusklemmid on pealpool.

Pole lubatud: paigaldamine horisontaalsetele pindadele, kui
Uhendusklemmid on allpool.

Piduritakistite lihendamine

Kasutage kahte tihedalt keerdunud juhet véi lihte 2-soonelist varjestatud jou-
kaablit. Kaabli ristldige vastavalt seadme F16 rakendumisvoolule I.. Kaabli nimi-
pinge peab olema vahemalt U,/U = 300 V / 500 V (standardi DIN VDE 0298 koha-
selt).

Paigaldage piduritakisti (valja arvatud BW90-P52B) kaitseks bimetalirelee (— P6-
hiseadme, toiteploki ja piduri lilitusskeem). Seadistage rakendumisvool pidurita-
kisti tehniliste andmete kohaselt. SEW-EURODRIVE soovitab kasutada liigvoo-
lureleed rakendusklassiga 10 vdi 10A standardi EN 60947-4-1 kohaselt.

Seeriate BW...-T /| BW...-P piduritakistite puhul vdib bimetallrelee alternatiivina
Uhendada integreeritud temperatuuriliiliti / liigvoolu relee 2-soonelise varjes-
tatud kaabliga.

Lameda konstruktsiooniga takistitel on sisemine termiline kaitse (valjavaheta-
matu sulavkaitse) dokumenteeritud paigutusega ajami muundurist ja lametakistist,
mis Ulekoormuse korral vooluahela katkestab. Paigaldage lameda konstruktsioo-
niga pidurdustakistid koos vastava puutekaitsega.

Piduritakistite t66

Piduritakistite toitejuhtmete vahel on nimikoormusel kérge alalispinge.

4

Kasutusjuhend — MOVIDRIVE® MDX60B/61B 49



4

50

Paigaldamine
Pdhiseadme paigaldusjuhend

A HOIATUS

Pidurdustakistite pinnad saavutavad koormuse Py korral kérge temperatuuri.
Pdletuste- ja tuleoht.

» Valige sobiv paigalduskoht. Harilikult paigaldatakse pidurdustakistid lulituskappi.
+ Arge pidurdustakistit puudutage.

4.1.14 Binaarsisendid/binaarvaljundid

+ Binaarsisendite potentsiaalid on optronsidestiga lahutatud.

+ Binaarvaljundid on liihisekindlad ja voorpingekindlad kuni DC 30 V. V6drpin-
ge > DC 30 V voib binaarvaljundid rikkuda.

41.15 EMU nduete kohane paigaldus

+ KOaik juhtmed peale toitejuhtme peavad olema varjestatud. Alternatiivina varjes-
tusele voib hairingute emiteerimise piirvaartuste saavutamiseks kasutada lisava-
rustust HD.. (valjunddrossel) véi HF (valjundfilter).

\

L] [L2] [L3] [+

MOVIDRIVE® B

Varjestatud juhtmed

» Varjestatud mootorikaabli, naiteks SEW-EURODRIVE’l valmistoodangust parineva
mootorikaabli kasutamisel tuleb varjestuse toe ja muunduri iihendusklemmi va-
hel olevad varjestamata sooned hoida véimalikult liihikesed.

+ Asetage varjestus liihimat teed pidi lapiku kontaktiga massi mélemale kiilje-
le. Maandusahelate valtimiseks voite varjestuse Uhe otsa maandada hairesummu-
tuskondensaatori (220 nF / 50 V) kaudu. Kahekordselt varjestatud kaablite korral
maandage valimine varje muunduri poolel ja sisemine varje teises otsas.
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1804841739

Oige varjelihendus metallklambriga (varjeklemm) véi kaablilébiviiguga

Kaablite varjestamiseks saate kasutada ka maandatud plekk-kanaleid voi me-
talltorusid. Paigaldage seejuures jou- ja signaaljuhtmed liksteisest eraldi.

Maandage muundur ja koik lisaseadmed korgsagedusele sobivalt (seadme-
korpuse lame, metallist kontakt massiga, nt lilituskapi varvimata paigaldusplaat).

MARKUS

Tapsemat teavet elektromagnetilise Uhilduvuse nduetele vastava paigalduse koh-
ta leiate SEW-EURODRIVE’l trikisest "Elektromagnetiline Ghilduvus ajamitehni-
kas".
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Vorgufilter NF..

« Lisavarustus vorgufilter NF.. véimaldab MOVIDRIVE® MDX60B/61B suuruse 0
kuni 5 puhul jargida piirvaartuse klassist C1 néudeid.

+  Vorgufiltri ja MOVIDRIVE® MDX60B/61B vahel ei tohi lulitada.

» Paigaldage vorgufilter muunduri lahedale, aga jatke jahutuse jaoks vahemalt et-
tendhtud vaba ruum.

+ Vorgufiltri ja muunduri vaheline juhe peab olema vajaliku pikkusega, aga
max 400 mm. Sobivad varjestamata, tihedalt keeratud kaablid. Kasutage toite-
kaablina samuti varjestamata kaableid.

+ Piirvaartuse klassi C2 ja C1 nouete tditmiseks soovitab SEW-EURODRIVE
mootori poolele (ihte jargmistest EMU-meetmetest:

— varjestatud mootori juhe
— lisavarustus valjunddrossel HD...

— lisavarustus HF.. (t66reziimides VFC ja U/f)
Elektromagnetiliste hdiringute kategooria

CE-tllpi ajamisiisteemi vastavus standardi EN 61800-3 kohasele kategooriale C2 on
tdendatud. Soovi korral saate SEW-EURODRIVFE’ILT selle kohta rohkem teavet.
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4

+ Paigaldage véljunddrossel muunduri ldhedale, aga valjapoole jahutuseks mini-

maalselt ettenahtud vaba ruumi.

+ HDO001-HDOO03 puhul: vedage mootori kaabli [1] kdik kolm faasi (U, V, W)
thiselt l1abi védljunddrosseli. Filtri toime suurendamiseks arge vedage kaitsejuh-

ti 1abi valjunddrosseli.

MOVIDRIVE®

X2:
[+] [u] [V] [W]

1804844811
Véljunddrosselite HDO01-HDO0O03 tihendus

[1] Mootori kaabel
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4.1.16 Suuruse 6 paigaldusjuhised

MOVIDRIVE®-i seadmetel suuruses 6 (0900—-1320) on plsivalt paigaldatud tosteaas
[1]. Kasutage paigaldamiseks kraanat ja tdsteaasa [1].

A HOIATUS

Koikuv koorem.
Allakukkuva koorma tottu eluohtlik.

+ Arge viibige koorma all.
» Kindlustage ohuala.

Kui kraanat ei saa kasutada, siis voib labi tagaseina pleki [4] lUkata paigaldamise hdl-
bustamiseks kandevarda [2] (sisaldub suuruse 6 tarnekomplektis). Lukustage kande-
varras [2] splintide [3] abil teljesuunaline nihkumise vastu (vt jargmist pilti).

1802249355

[1] Pusivalt paigaldatud tdsteaas
[2] Kandevarras (sisaldub suuruse 6 tarnekomplektis)
[3] 2 splinti (sisalduvad suuruse 6 tarnekomplektis)

[4] Tagaseina plekk

4.1.17 Suuruse 7 paigaldusjuhised

MOVIDRIVE®-i seadmetel suuruses 7 (1600-2500) on transportimiseks neli pUsivalt
paigaldatud tdsteaasa [2]. Paigalduseks tuleb kasutada ainult nelja tdsteaasa [2].
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A HOIATUS

Koikuv koorem.

Allakukkuva koorma tottu eluohtlik.

s

Arge viibige koorma all.

Kindlustage ohuala.

Kasutage alati 4 tdsteaasa.

Joondage tdsteaasad vastavalt tdmbe suunale.

18014400586880139

Pusivalt paigaldatud esikate
4 tosteaasa

(1]
(2]

210¢/1L — 13/€80G€S9€C
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4118 Valikuline tarnekomplekt suurusel 7

Paigaldussokkel DLS11B

Paigaldussoklit DLS11B koos paigaldusmaterjaliga [9] (detaili number: 18226027)
kasutatakse MOVIDRIVE® B suuruse 7 liilituskappi kinnitamise aluseks.
MOVIDRIVE® B suurus 7 tuleb vahetult parast Glespanekut kruvida paigaldussokli kil-
ge (vt jargmist pilti). MOVIDRIVE® B suuruse 7 vdib kasutusele votta alles péarast pai-
galdussokli taielikku monteerimist.

o
T T T T T T TuToTaTaT  aTe]
TITIFITITITS T

T T T T T T T T TuTuT  aTu]

TIITIITIITIITT T

2076968843

Paigaldusmaterjal (pos 3-8) on kilekotiga kaasas

[1]1 Esikaas [5] Vedruseib
[2] Sisestuspesa (valisele toiteplokile) [6] Alusseib
[3] Sisestuspesa kinnituskruvid [7] Alusseib

[4] Silinderpeakruvi M8 x 30 sisekuuskant [8] Mutter M8
Paigaldussoklit [9] MOVIDRIVE® B suuruse 7 kiilge monteerides toimige jargmiselt.

1. Keerake esikatte [1] neli kinnituskruvi sel maaral lahti (mitte valja kruvida), et saate
katte Ules tosta. Votke esikate [1] kuljest.

Eemaldage sisestuspesa [2]. Vabastage selleks viis kinnituskruvi [5].
3. Jargmised té6sammud kehtivad kdigi nelja paigaldusaugu kohta.
+ Asetage seib [7] muunduri ja paigaldusaluse [9] vahele keskele.
+ Asetage vedruseib [5] ja seib [6] kuuskant-sivendpeakruvi [4] M8 x 30 otsa.
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+ Pistke eelmonteeritud kuuskant-stivendpeakruvi Iabi paigaldusaugu.

+ Keerake mutter M8 [8] kuuskant-sivendpeakruvi otsa. Pingutusmoment
20 Nm. Kandke peale keermesliite fikseerimismassi.

4. Asetage sisestuspesa [2] tagasi seadmesse ja kinnitage see viie kinnituskruviga.

5. Pange esikate [1] seadme kilge tagasi ja kinnitage nelja kinnituskruviga.

Paigaldussokli DLS11B méétmejoonis

Jargmisel pildil on toodud paigaldussokli DLS11B m&&tmed.
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Seinahoidik DLH11B [13] (detaili number: 18226108) on ette ndhtud MOVIDRIVE®
B suuruse 7 kinnitamiseks seinale (vt jargmist pilti). MOVIDRIVE® B suuruse 7 tohib

kasutusele votta alles parast seadme taielikku monteerimist.

Pdhiseadme paigaldusjuhend

Paigaldamine
Seinahoidik DLH11B

4

210¢/1L — 13/€805€59€C

[11] 3x

9007201331728011

LSS\
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SEW-EURODRIVE’l tarnekomplektis ei sisaldu seinale kinnitamise paigaldusma-
terjali.

Seinakinnitust [13] seadme MOVIDRIVE® B suuruse 7 kilge paigaldamisel toimige
jargmiselt.

1. Keerake esikatte [1] neli kinnituskruvi sel maaral lahti (mitte valja kruvida), et saate
katte Ules tosta. Votke esikate [1] kuljest.

Eemaldage sisestuspesa [2]. Vabastage selleks viis kinnituskruvi [5].

3. Seinahoidik [13] kruvitakse MOVIDRIVE® B kiilge viie kinnitumispunkti [A, B] ko-
halt (vt Glaltoodud pilti).

+ Asetage igas kohas muunduri ja seinahoidiku [13] vahele keskele seib [7].
* Asetage vedruseib [5] ja seib [6] kuuskant-sivendpeakruvi [4] M8 x 30 otsa.

+ Pistke eelmonteeritud kuuskant-stivendpeakruvi Iabi mélema paigaldusaugu
[A.

+ Keerake mutter M8 [8] kuuskant-stivendpeakruvi otsa. Pingutusmoment
20 Nm. Kandke peale keermesliite fikseerimismassi.

« Kruvige seinahoidik kolme paigaldusaugu [B] kohalt seadme MOVIDRIVE® B
kllge. Kasutage selleks kinnituskruve [11] ja seibe [12].

4. Asetage sisestuspesa [2] tagasi seadmesse ja kinnitage see viie kinnituskruviga.
Pange esikate [1] seadme kilge tagasi ja kinnitage nelja kinnituskruviga.

Kasutage MOVIDRIVE?® B suuruse 7 seinale kinnitamiseks (materjal ei sisaldu tar-
nekomplektis)

* nelja seibide [15] korval olevat kinnituskruvi [14] seadme pealmise kilje nelja
paigaldusava jaoks ja

+ viit seibi de [10] kdrval olevat kinnituskruvi [9] seinahoidiku [13] viie paigaldus-
ava jaoks.

Kasutusjuhend — MOVIDRIVE® MDX60B/61B 59



4 Paigaldamine

Pdhiseadme paigaldusjuhend

Seinahoidiku DLH11B méétmejoonis

383 (15.08)

(1.18)

) 320 (12.6) ,

30

|
320 (12.6)

640 (25.2)
700 (47.56)

120 (4.72)

211 (8.31)

9007201676959499
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Ohukanal DLK11B

Seadme MOVIDRIVE® B suurus 7 soojuse hajutamiseks on valikulisena saadaval
6hukanal DLK11B (detaili number: 18226035). Ohukanalit on lubatud paigaldada ai-
nult vertikaalselt suunaga Ules (vt jargmist pilti).

/// 755 ... 280 ///
|

18014400586472715

Ohukanal DLK11B katuseava méétmejoonis

Jargmisel pildil on toodud éhukanalile DLK11B vajalik lUlituskapi katuse ava.

&,
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18014400586475403
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Vaheliili adapter 2Q DLZ12B

Vahelili dhenduse véljaveoks seadme alakdljele voib kasutada vaheliili adapterit 2Q
DLZ12B (detaili number: 18227295).
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9007201531077515
1. Vabastage lUlemise ja alumise katte neli kruvi ja votke see ara.
2. Vabastage sisestuspesa viis kruvi ja votke see ara.
3. Asetage katteplaat pidurikommutaatori paigalduskohas kinnitustappidele.
4. Fikseerige raami kulge katteplaadi [1] kaks ulemist kinnituskruvi [2]. Fikseerige
raami kulge katteplaadi kaks alumist kinnituskruvi.
5. Kruvige isolaatorid katteplaadi [1] kulge kdvasti kinni.
6. Kruvige isolaatorid kdvasti raami kilge (all).
7. Fikseerige kinnituskdrva —U, kaks kruvi vaheluli kilge (Ulal vasakul).
8. Fikseerige kinnituskdrva +U, kaks kruvi vaheluli kilge (Glal paremal).
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9. Fikseerige kinnituskdrvade —U, ja +U, neli kruvi isolaatori kllge.
10. Keerake kinnituskdrvade —U, ja +U, kdik kruvid kinni.

11. Pange kate uuesti tagasi.
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Vaheliili adapter 4Q DLZ14B

Vahelili dhenduse véljaveoks seadme alakdljele voib kasutada vaheliili adapterit 4Q
DLZ14B (detaili number: 18227287).
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9007201531075595
1. Vabastage Ulemise katte neli kruvi ja votke see ara.
2. Vabastage alumise katte neli kruvi ja vbtke see ara.

Fikseerige kaks voolusiini [1] —U, kruvi pidurikommutaatori moodulil (all vasakul)
isolaatori kulge.

Kinnitage kaks voolusiini [1] =U, kruvi isolaatori kulge.
Keerake kinnituskdrva —U, k&ik kruvid kinni.
Kruvige kilge nurk [3].

N o o &

Pange kate uuesti tagasi.
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Vabheliili iihenduse kiilgsein

Kahe seadme kulgmiseks Uhendamiseks vahelili dhendusega DLZ11B voi DLZ31B
tuleb eelnevalt lahti votta seadme MOVIDRIVE® kiilgsein.

Toimige seadme MOVIDRIVE?® klilgmiseks hendamiseks jargmiselt.

A ETTEVAATUST

Teravad |I6ikeservad
Kerged kehavigastused.
+ Kandke I6iket6dde ajal sobivaid kindaid
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o

slelsisiuiuiuie)
ieisisiuiuiuiuiey

3919054475
Loigake kulgldikuriga vélja joonisele vastav ava.
Eemaldage vabaks I6igatud plekk.

Avatud esikaane korral on likanduks vaheliili thenduseks vabalt nihutatav.

Ao b=

Esikaane kiilge kruvimisel suletakse vahelili Ghenduse likanduks ja fikseeritakse.

Kasutusjuhend — MOVIDRIVE® MDX60B/61B 6 5



4 Paigaldamine

Pdhiseadme paigaldusjuhend

Vabheliili ithendus DLZ11B

Uhendamaks kaks suuruse 7 seadet kilgmiselt, véib kasutada vaheliili iihendust
DLZ11B. Vahelili thendus DLZ11B on saadaval kolmes pikkuses:

* 100 mm (detaili number: 18231934)
* 200 mm (detaili number: 18235662)
+ 300 mm (detaili number: 18235670)
Toimige kahe seadme Uhendamiseks jargmiselt.

1. Uhendatavad seadmed peavad olema maapinna tasandil ja asetsema olenevalt
vahelili Ghendusest Uksteisest 100 mm, 200 mm v&i 300 mm kaugusel.

2. Vabastage Ulemise katte neli kruvi ja vbtke see ara.
3. Vabastage alumise katte neli kruvi ja vétke see ara.

Lbigake kulgseina sisse avaus peatlki "Vahellli Ghenduse kilgsein" (— B 65) ko-
haselt.

5. Juhtige vahelili Ghendused seadme sisse.
* Juhtige 100 mm vaheliili ihendus seadmesse pulstloodis.
+ Po6o6rake 100 mm vahelili Ghendust seadmes 90°.

+ Juhtige 200 mm ja 300 mm vaheliili ihendus viltuselt kuni piirikuni seadmes-
se.
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+ Kallutage vahellli Uhendus Ulevalt teise seadmesse
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9007201531079435

+ Juhtige 200 mm ja 300 mm vaheliili Uhendus viltuselt kuni piirikuni seadmes-
se.
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+ Kallutage vahellli Uhendus Ulevalt teise seadmesse
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Paigaldamine 4

Pdhiseadme paigaldusjuhend

+ Kinnitage vaheluli Uhendus kruvidega kdigepealt Uhe seadme kulge. Alles see-
jarel teiste seadmete kilge.

+ Keerake kruvid kdvasti kinni.
+ Pange kate uuesti tagasi.

6. Kinnitage vahellli Uhendus kruvidega kdigepealt ihe seadme kiilge. Alles seejarel
teiste seadmete kulge.

7. Keerake kruvid kovasti kinni.
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Paigaldamine

4

8. Pange kate uuesti tagasi.
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TLLL. TR
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9007201531079435

9. Juhtige 200 mm ja 300 mm vaheliili thendus viltuselt kuni piirikuni seadmesse.
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Pdhiseadme paigaldusjuhend

10. Kallutage vaheluli Ghendus ulevalt teise seadmesse

% :
0 0
: :
3] s}
i s}
i d
: :
0

3919719051

11. Kinnitage vaheluli idhendus kruvidega kdigepealt Uhe seadme kulge. Alles seejarel
teiste seadmete kilge.
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Pdhiseadme paigaldusjuhend

12. Keerake kruvid kdvasti kinni.

13. Pange kate uuesti tagasi.

Vaheliili ithendus DLZ31B

Uhendamaks seadet suuruses 7 suurema seadmega, voib kasutada vaheliili iihen-
dust DLZ31B (detaili number: 18236286):

3435514891
1. Vabastage Ulemise katte neli kruvi ja vitke see ara.
2. Vabastage vahelili Uhenduse kaane viis kruvi ja vdtke kaas ara.

Loigake kulgseina sisse avaus "peatiki Vahellli Ghenduse kilgsein" (— B 65) ko-
haselt.

4. Asetage vahellli thendus suuruse 7 kulgseina juurde.

/7 Kasutusjuhend - MOVIDRIVE® MDX60B/61B
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Pdhiseadme paigaldusjuhend

5. Kinnitage vahelili thendus suuruse 7 kllgseina kulge kahe isekeermestava kruvi-
ga.

VOUUN OOy
TUOUD DO
jr\viviv\v g vivivieY
jeisisivivghe\eiviey
jeivivivivgiviviuiey
DOOOD DOODD
OO OO
DOO0D DODD

juivisls\sasiv\v\e}

DTS e ey

AR

At ip\viviviviv\e R v\v\u\v\uY

JNTORTeK

3435511051

Juhtige vahelili Gthendused seadme sisse. Pddrake séltuvalt paigaldusasendile tdhe-
lepanu voolusiinide paigutusele.

+ Paigaldus A: pikk voolusiin kolmnurgaga Uleval, lihike voolusiin all
» Paigaldus B: lihike voolusiin tleval, pikk voolusiin kolmnurgaga all

+ Fikseerige vahellli GUhendused esmalt kruvidega suuruses 7, seejarel vahellli
Uhenduses.

+ Keerake kruvid kinni.
+ Pange kate uuesti tagasi.

* Juhtige vahellli Ghendused seadme sisse. P66rake soltuvalt paigaldusasendile ta-
helepanu voolusiinide paigutusele.

— Paigaldus A: pikk voolusiin kolmnurgaga uleval, lGhike voolusiin all
— Paigaldus B: lihike voolusiin Uleval, pikk voolusiin kolmnurgaga all

+ Fikseerige vahellli Uhendused esmalt kruvidega suuruses 7, seejarel vahellli
Uhenduses.

» Keerake kruvid kinni.
+ Pange kate uuesti tagasi.
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Pdhiseadme paigaldusjuhend

Uhendusvéimalused voolusiini kohta
Voolusiinide kiilge Gthendamiseks on jargmised vdimalused:
+ kaks ava labimédduga 7 mm
* Uks ava labimddduga 11 mm
P&orake lisaks tdhelepanu jargmistele paigaldusjuhistele:
« (Uhendage max 2 x 150 mm? voolusiini kohta
+ varustage kaabliking termokahaneva voolikuga
» jalgige, et kruviotste ja plekkosade vahel oleks piisav pingekaugus
» kaabli [8biviikude M20 vdi M32 jaoks on neli lahtimurdmise véimalust
+ Kasutage kaabli = 150 mm? jaoks kaasasolevat servakaitset.

/4 Kasutusjuhend - MOVIDRIVE® MDX60B/61B

23535083/ET — 11/2017



23535083/ET — 11/2017

Paigaldamine 4

Pdhiseadme paigaldusjuhend

Vaheliili ihenduse DLZ31B mddtmejoonis
Jargneval joonisel on toodud vahelili thenduse DLZ31B moddtmed.
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Paigaldamine
Pdhiseadme paigaldusjuhend

Umberseadmestamine mootorivaheldiks

Muundurit MOVIDRIVE® MDX61B saab kasutada mootorivaheldina MDR62B. Siin
vdib tegu olla jargmiste rakendusjuhtudega:

+ elektrivarustus regeneratiivtoitega MDR61B
+ toide MOVIDRIVE® MDX61B kaudu tihenduse tltbiga B
Muunduri k&itamiseks mootorivaheldina MDX62B toimige jargmiselt.
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3437047051
* Vabastage llemise katte neli kruvi ja votke see ara.
+ Vabastage alumise katte neli kruvi ja votke see ara.
+ Tdémmake CAN-siini pistik (RJ45) muunduri Glemiselt kiljelt ara.
* Vabastage ettelaadimis-/tihjenduskontrolleri katte viis kruvi ja votke kate ara.
+ Tdmmake plaadi kiiljest ara valjakustutustakistite neli lamepistikut.
* Fikseerige lahtivoetud kaabel.
+ Kruvige katted uuesti tagasi.
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Paigaldamine 4

Juhtpuldi eemaldamine/paigaldamine

|

1804920715

4.2 Juhtpuldi eemaldamine/paigaldamine

421 Juhtpuldi eemaldamine
Toimige sellises jarjekorras.

1. Tédmmake Uhenduskaabli pistik pesast XT valja.

2. Suruge juhtpulti ettevaatlikult alla, kuni see on esikatte tGlemise hoidiku kiiljest lahti
tulnud.

3. Eemaldage juhtpult suunaga ette (mitte kuljele).

4.2.2 Juhtpuldi paigaldamine

Toimige sellises jarjekorras.

|

QEAE@ @D
[CICICXCICIS
CEE @®EG

E
O]
(o]

1804922635

1. Pane juhtpult esmalt alumise kulljega esikatte alumisse hoidikusse.
2. Vajutage seejarel juhtpult esikatte Glemisse hoidikusse.

3. Pistke Uhenduskaabli pistik pessa XT.
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Esikatte eemaldamine/paigaldamine

4.3 Esikatte eemaldamine/paigaldamine

4.3.1 Esikatte eemaldamine

Toimige esikatte eemaldamiseks jargmiselt.

1. Olemasolu korral eemaldage kdigepealt juhtpult.
2. Suruge esikatte haardesiivisesse.
3. Hoidke haardesiivis allavajutatult ja votke esikate ara.

/8  Kasutusjuhend - MOVIDRIVE® MDX60B/61B
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4.3.2

Paigaldamine
Esikatte eemaldamine/paigaldamine

Esikatte paigaldamine

Toimige esikatte paigaldamiseks jargmiselt.

1804958219
1. Asetage esikate alumise kiljega vastavasse hoidikusse.
2. Hoidke uleval esikatte haardesuvis allavajutatult.

3. Suruge esikate seadmele peale.
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Information regarding UL

44 Information regarding UL
MARKUS

i Jargmine peatikk trikitakse UL-nduete téttu alati inglisekeelsena, olenemata teie
kées oleva dokumentatsiooni keelest.
441 Field wiring power terminals

* Use 75 °C copper wire only - models with suffix 0075, 0110, 0370, 0450, 0550,
0750, 0900, 1100, 1320, 1600, 2000, 2500.

Use 60/75 °C copper wire only - models with suffix 0005, 0008, 0011, 0014, 0015,
0022, 0030, 0037, 0040, 0055, 0150, 0220, 0300.

+ Tighten terminals to in-lbs (Nm) as follows:

Series Size in-lbs Nm

MOVIDRIVE® 0XS, 0S, OL 5 0.6

MDX 60B/61B 1,25 5 0.6
2 13 1.5
3 31 3.5
4,5 120 14
6 180 20
7 620 70

Field wiring is to be made using listed ZMVV Lugs - models size 2, 3, 5.

44.2 Short circuit current rating
Suitable for use on a circuit capable of delivering not more than

+ 200,000 rms symmetrical amperes when protected by fuses and circuit breakers
as described in the tables below.

* 65,000 rms symmetrical amperes when protected by ABB and Rockwell Type E
Combination Motor controllers as described in the tables below.

+  MOVIDRIVE® MDX60B/61B 0005 - 2500 (400 V units only).
Max. voltage is limited to 500 V.

+  MOVIDRIVE® MDX60B/61B 0015 - 0300 (230 V units only).
Max. voltage is limited to 240 V.

8()  Kasutusjuhend - MOVIDRIVE® MDX60B/61B
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Information regarding UL

443 Branch circuit protection

Integral solid state short circuit protection does not provide branch circuit protection.
Branch circuit protection must be provided in accordance with the National Electrical
Code and any additional local codes.

AC 400/500 V devices

23535083/ET — 11/2017

Three Phase 380 V — 500 V Voltage Range
SCCR: 200 kA/ 500 V SCCR: 200 kA/ 500 V SCCR: 65 kA/ 480 V: SCCR: 65 kA/ 460 V
when protected by: when protected by when protected by": when protected by:
Model Non Semiconductor Fu- |Inverse-Time Circuit Type E Combination Motor Controller
ses (currents are maxi- (Breaker (currents are
mum values) maximum values)
MOVIDRIVE® MODEL, 15A/600V 25 A/ 500 V ABB, Model MS132-2.5  |Rockwell Automation Mo-
0005 (Size 0S) Rated 480 V, 1 HP del 140M-C2E-B25, Rated
460 V, 1.5 HP
MOVIDRIVE® MODEL, 15A/600V 25A/500V ABB, Model MS132-4.0  |Rockwell Automation Mo-
0008 (Size 0S) Rated 480 V, 2 HP del 140M-C2E-B40, Rated
460 V, 3 HP
MOVIDRIVE® MODEL, 15A/600V 25A/500V ABB, Model MS132-4.0  [Rockwell Automation Mo-
0011 (Size OM) Rated 480 V, 2 HP del 140M-C2E-B40, Rated
460 V, 3 HP
MOVIDRIVE® MODEL, 15A/600V 25A/500V ABB, Model MS132-6.3  |[Rockwell Automation Mo-
0014 (Size OM) Rated 480 V, 3 HP del 140M-C2E-B63, Rated
460 V, 5 HP
MOVIDRIVE® MODEL, 35A/600V 25A/500V ABB, Model MS132-6.3  |[Rockwell Automation Mo-
0015 (Size 1) Rated 480 V, 3 HP del 140M-C2E-B63, Rated
460 V, 5 HP
MOVIDRIVE® MODEL, 35A/600V 25A/500V ABB, Model MS132-6.3  |[Rockwell Automation Mo-
0022 (Size 1) Rated 480 V, 3 HP del 140M-C2E-B63, Rated
460V, 5 HP
MOVIDRIVE® MODEL, 35A/600V 25A/500V ABB, Model MS132-10 Rockwell Automation Mo-
0030 (Size 1) Rated 480 V, 5 HP del 140M-C2E-C10, Ra-
ted 460 V, 7.5 HP
MOVIDRIVE® MODEL, 35A/600V 25A/500V ABB, Model MS132-12 Rockwell Automation Mo-
0040 (Size 1) Rated 480 V, 7.5 HP del 140M-D8E-C16, Ra-
ted 460 V, 10 HP
MOVIDRIVE® MODEL, 60 A/600V 25 A/500V ABB, Model MS132-16 Rockwell Automation Mo-
0055 (Size 2S) Rated 480 V, 10 HP del 140M-D8E-C16, Ra-
ted 460 V, 10 HP
MOVIDRIVE® MODEL, 60 A/600V 25 A/500V ABB, Model MS132-20 Rockwell Automation Mo-
0075 (Size 2S) Rated 480 V, 10 HP del 140M- D8E-C20, Ra-
ted 460 V, 15 HP
MOVIDRIVE® MODEL, 60 A/600V - ABB, Model MS132-32 Rockwell Automation Mo-
0110 (Size 2) Rated 480 V, 20 HP del 140M-F8E-C32, Rated
460 V, 25 HP
MOVIDRIVE® MODEL, 175 A/ 600V 90 A/500V ABB, Model MS450-40E |Rockwell Automation Mo-
0150 (Size 3) Rated 480 V, 30 HP del 140M-F8E-C45, Rated
460 V, 30 HP
MOVIDRIVE® MODEL, 175 A /600 V 90 A/500V ABB, Model MS495-63E |-
0220 (Size 3) Rated 480 V, 50 HP
MOVIDRIVE® MODEL, 175 A /600 V 90 A/500V ABB, Model MS495-75E |-
0300 (Size 3) Rated 480 V, 60 HP
MOVIDRIVE® MODEL, 350 A/600V 175 A /500 V ABB, Model MS495-90E |-
0370 (Size 4) Rated 480 V, 75 HP
MOVIDRIVE® MODEL, 350 A/ 600V 175 A /500 V - -
0450 (Size 4)
MOVIDRIVE® MODEL, 225 A/ 600V 175 A /500 V - -
0550 (Size 5)
MOVIDRIVE® MODEL, 225 A/ 600V 175 A /500 V - -
0750 (Size 5)
MOVIDRIVE® MODEL, 250 A/ 600V 300 A/ 500V - -
0900 (Size 6)
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Three Phase 380 V — 500 V Voltage Range

SCCR: 200 kA/ 500 V
when protected by:

SCCR: 200 kA/ 500 V
when protected by

SCCR: 65 kA/ 480 V:
when protected by":

SCCR: 65 kA/ 460 V
when protected by:

Model

Non Semiconductor Fu-
ses (currents are maxi-
mum values)

Inverse-Time Circuit
Breaker (currents are
maximum values)

Type E Combination Motor Controller

2500 (Size 7)

MOVIDRIVE® MODEL, 300 A/ 600V 300 A/500V - -
1100 (Size 6)
MOVIDRIVE® MODEL, 400 A/600V 300 A/500V - -
1320 (Size6)
MOVIDRIVE® MODEL, 400 A/ 600V 600 A /500 V - -
1600 (Size 7)
MOVIDRIVE® MODEL, 500 A/600V 600 A /500 V - -
2000 (Size 7)
MOVIDRIVE® MODEL, 600 A/ 600V 600 A/500V - -

1) Drives employing Type E Combination Motor Controller model MS132-12, -16, -20, -25, -32 must be installed with Current Limiter
Series S803W-SCLxxx-SR manufactured by ABB, otherwise SCCR rated 30kA/ 480 Vrms.

AC 230V devices

Three Phase 200 V — 240 V Voltage Range

SCCR: 200 kA/ 240 V
when protected by:

SCCR: 200 kA/ 240 V
when protected by:

SCCR: 65 kA/ 240 V
when protected by:"

SCCR: 65 kA/ 240 V

when protected by:

0300 (Size 4)

Model Non Semiconductor Fu- (Inverse-Time Circuit Type E Combination Motor Controller
ses (currents are maxi- |Breaker (currents are
mum values) maximum values)

MOVIDRIVE® MODEL, 30A/250V 25A/240V ABB, Model MS132-10  |Rockwell Automation Mo-

0015 (Size 1) Rated 480 V, 5 HP del 140M-C2E-C10, Rated
460V, 7.5 HP

MOVIDRIVE® MODEL, 30A/250V 25A/240V ABB, Model MS132-10  |Rockwell Automation Mo-

0022 (Size 1) Rated 480 V, 5 HP del 140M-C2E-C10, Rated
460V, 7.5 HP

MOVIDRIVE® MODEL, 30A/250V 25A/240V ABB, Model MS132-20  |Rockwell Automation Mo-

0037 (Size 1) Rated 480 V, 10 HP del 140M-D8E-C20, Rated
460V, 15 HP

MOVIDRIVE® MODEL, 60 A/250V 40A/240V ABB, Model MS132-25  |Rockwell Automation Mo-

0055 (Size 2) Rated 480 V, 15 HP del 140M-F8E-C25, Rated
460V, 20 HP

MOVIDRIVE® MODEL, 60 A/250V 40A/240V ABB, Model MS450-40E  |Rockwell Automation Mo-

0075 (Size 2) Rated 480 V, 30 HP del 140M-F8E-C45, Rated
460V, 30 HP

MOVIDRIVE® MODEL, 175 A/250V 90A/240V ABB, Model MS450-50E |-

0110 (Size 3) Rated 480 V, 40 HP

MOVIDRIVE® MODEL, 175A/250V 90A/240V ABB, Model MS495-63E |-

0150 (Size 3) Rated 480 V, 50 HP

MOVIDRIVE® MODEL, 350 A/ 250V 175 A /240 V ABB, Model MS495-90E |-

0220 (Size 4) Rated 480 V, 75 HP

MOVIDRIVE® MODEL, 350 A/ 250V 175A 7240V - -

1) Drives employing Type E Combination Motor Controller model MS132-12, -16, -20, -25, -32 must be installed with Current Limiter
Series S803W-SCLxxx-SR manufactured by ABB, otherwise SCCR rated 30kA/ 480 Vrms.

4.4.4

Motor overload protection

The units are provided with load and speed-sensitive overload protection and thermal
memory retention upon shutdown or power loss.

The trip current is adjusted to 150 % of the rated motor current.
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445 Ambient temperature

The units are suitable for an ambient temperature of 40 °C, max. 60 °C with derated
output current.

To determine output current rating at higher than 40 °C, the output current should be
derated 2.5 % per °C between 40 °C and 50 °C, and 3 % per °C between 50 °C and
60 °C.

MARKUS

- Use only tested units with a limited output voltage (V,., = DC 30 V) and limited
output current (I, = 8 A) as an external DC 24 V voltage source.

jde

- UL certification does not apply to operation in voltage supply systems with a non-
grounded star point (IT systems).

4.4.6 Environmental Conditions

The units are for use in pollution degree 2 environments.
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Varjeklemmid

4.5 Varjeklemmid

4.51 Toiteploki varjeklemm, suurus 0

MOVIDRIVE® MDX60B/61B suurusel 0 on toiteploki jaoks standardvarustuses kaasas
varjeklemmide komplekt. Varjeklemmid ei ole veel seadme kilge paigaldatud.

Paigaldage toiteploki varjeklemmid jargmiselt.
» Kinnitage varjeplekkide kulge kontaktklambrid.
+ Kinnitage seadme pealmisele ja alumisele kuljele varjeklemmid.

1805286795

[11 Kontaktklambrid
[2] Kontaktklambrite kinnituskruvid
[3] Varjeplekk

[4] Varjeklemmi kinnituskruvi

84 Kasutusjuhend — MOVIDRIVE® MDX60B/61B
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Paigaldamine
Varjeklemmid

4.5.2 Toiteploki varjeklemm, suurus 1

MOVIDRIVE® MDX61B suurusel 1 on toiteploki jaoks seeriaparaselt kaasas varjek-
lemm. Paigaldage see varjeklemm koos seadme kinnituskruvidega toiteploki kulge.

AU 51V 6IW. S8R 9R @
X2 X3 :

4/U 5/V 6/W

1805289867

[11 Toiteploki varjeklemm [2] Kaitsemaandusihendus

453 Toiteploki varjeklemm, suurused 2S ja 2

MOVIDRIVE® MDX61B suurusel 2S ja 2 on toiteploki jaoks seeriaparaselt kaasas var-
jeklemm koos kahe kinnituskruviga. Kasutage selle varjeklemmi paigaldamiseks mole-
mat kinnituskruvi.

T 41U 51V 6/W /+ 9/R  © 1
€ 95 (e JGAACE
- bl = =3 e s
|

=]
e

1805291787

[1]1 Toiteploki varjeklemm [2] Kaitsemaandusihendus

Toiteploki varjeklemmidega saate vaga mugavalt paigaldada mootori ja piduritakisti
juhtme varje. Paigaldage varje ja kaitsejuht ndidatud jooniste kohaselt.

Kasutusjuhend — MOVIDRIVE® MDX60B/61B
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Varjeklemmid

454 Toiteploki varjeklemm, suurused 3 kuni 7

MOVIDRIVE® MDX61B suurustel 3 kuni 7 pole toiteploki jaoks varjeklemme kaasas.
Kasutage mootori ja piduri toitejuhtmetele varje paigaldamiseks harilikke varjeklemme.
Paigaldage varje muundurile véimalikult I1ahedale.

45.5 Signaaljuhtmete varjeklemm
Paigaldage signaaljuhtmete varjeklemm jargmiselt.
+ Eemaldage kohaleasetatud juhtpult ja esikate.
» Suurus 0: kinnitage varjeklemm seadme alumisele kiiljele.
» Suurused 1-7: kinnitage varjeklemm juhtpea alumisele kiljele.

Suurus 0

MDX 60B MDX 61B

(3]

1805296011
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Suurused 1-7

(1]
(2]
(3]
(4]

Paigaldamine 4

Varjeklemmid

Kontaktklambrid
Kontaktklambrite kinnituskruvi(d)
Varjeplekk

Varjeklemmi kinnituskruvi

1805401483
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Jouklemmide puutekaitse

4.6 Jouklemmide puutekaitse

A HOIATUS

Katmata jdutihendused.

Elektriloogist tingitud surm voi rasked kehavigastused.
» Paigaldage puutekaitse eeskirjade kohaselt.

* Mingil juhul ei tohi kasutada puutekaitsmeta seadet.

4.6.1 Suurus 28

Kaitseaste IP20 on MOVIDRIVE® MDX61B suuruse 2S puhul tagatud, kui ks jargmis-
test tingimustest on taidetud.

+ Klemmile X3/X4 on puutekaitse paigaldatud

+  X3/X4 kilge on ihendatud 6igesti eelkoostatud juhe

Kui kumbki tingimus pole taidetud, siis kaitseastet IP10 ei saavutata.
Jargmisel joonisel on toodud MOVIDRIVE® MDX61B suuruse 2S puutekaitse.

D 4

(CICICIOXCIOI)
CICIGICXCICIC]
QORE 0B®

1805410571
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4.6.2

Suurus 3

e

Paigaldamine
Jouklemmide puutekaitse

Suuruse 3 riistvara versiooni saab eristada toiteploki andmesildi olekuvaljade 2 ja 5
kannete jargi. Vanematel riistvara versioonidel pole olekuvéljadel 2 ja 5 Ghtki kannet.

Naiteks on all toodud andmesildil praeguse riistvara versiooni kohta olekuvaéljal 2 kan-
ne 10 ja olekuvaljal 5 kanne 11.

00O st OO

1227144

EINGANG / INPUT AUSCANG / OUTPUT

EURODRIVE U= 3%380_ 500vVa/-10% U=
= +/=5%

€ o 2148 RC (A0eV) EAEALRLALALILALILE
T=0...a0°¢

|10 18] == 10 [a1]==]==]==]==|

(RN NN e e D ORI

Tehasest tarnides on suuruse 3 puhul muundurite jdutihendused 7/-UZ, 8/+UZ, 9/-R
ja 8/+R varustatud puutekaitsmeks isoleerkorkidega, vt joonist. Nende isoleerikorkide
eemaldamisel ja juhtmete Uhendamisel ilma isoleervtoruta on muundurite kaitseaste
ainult IP10.

MARKUS

+ Kaitseastme IP20 saavutamiseks tuleb lahtised klemmipunktid/Uhenduspunktid
(va kaitsemaandus) varustada joonisel naidatud isoleerkorkidega.

Jargmisel joonisel on toodud MOVIDRIVE® MDX61B suuruse 3 puutekaitse.
IP20 IP10

-
/
SIEENER

o PE [1L1] 212 3/L&UZI8/+U
—=¢l T

L3] 7-uz | 8/+uz| PE /L3] 7-uz | 8/+uz| PE !

IP20 IP10

elelcleXClele)
elclolcXelCIO]
0REE @O

6w| 9/R | 8/+R| PE | 6w| 9/R | 8/+R| PE |

R
o| PE | 4u | 5/v | 6v/] 9-R | 8+R|RE |o

0||© ‘@‘

9007217248752011

[1] Isoleerkorgid
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4 Paigaldamine

Jouklemmide puutekaitse

Termokahanev voolik

Suurusjargu 3 muundur saavutab kaitseastme P20, kui kéik toitejuhtmed (lihendused
X1, X2, X3, X4) on kaetud termokahaneva voolikuga, nagu alljargneval pildil kujutatud.

19302265483
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4.6.3 Suurus 4ja5

Paigaldamine
Jéuklemmide puutekaitse

Kaitseaste IP20 on tagatud MOVIDRIVE® MDX61B suuruste 4 ja 5 (AC-500-V-sead-
med: MDX61B0370/0450/0550/0750; AC 230 V seadmed: MDX61B0220/0300) puhul
siis, kui taidetud on Uks jargmistest tingimustest:

Jéuklemmide X1, X2, X3, X4 kilge on Uhendatud digesti termokahaneva toruga
valmiskoostatud jéukaabel, kaabli ristldikega = 35 mm? (AWG2). Taiendavat puu-
tekaitset DLB11B ei pea olema paigaldatud.

Jouklemmide X1, X2, X3, X4 kulge on uhendatud odigesti termokahaneva toruga
valmiskoostatud jéukaabel, kaabli ristldikega < 35 mm? (AWG2). Puutekaitse
DLB11B peab olema digesti paigaldatud (vt jaotist Puutekaitse DLB11B paigalda-
mine).

Puutekaitse DLB11B tuleb paigaldada Ghendamata jduklemmide kulge. Puutekait-
set DLB11B ei tohi paigaldada kaitsemaandusklemmide kuilge.

Kui kumbki tingimus pole taidetud, siis kaitseastet IP10 ei saavutata. Puutekaitset
DLB11B (tarnekomplektis 12 tk) saab tellida detaili numbri all 0823 111 7.

Puutekaitse DLB11B paigaldus

Puutekaitse DLB11B korrektseks paigaldamiseks toimige jargmiselt.

Joonis |. Juklemm koos kullgetihendatud jéukaabliga, kaabli ristldikega < 35 mm?
(AWG2):

Murdke plastkdrv [1] &ra ja pange puutekaitse DLB11B [3] jduklemmi vastava
Uhendussérme [2] otsa. Jalgige, et kaabli valjumiskoht oleks otse. Paigaldage
jouklemmidele kate.

Joonis Il. Voimsusklemm ilma kilgetihendatud jéukaablita.

Likake puutekaitse DLB11B [1] vastava Uhendussdrme [2] otsa. Paigaldage jouk-
lemmidele kate.

1805413643
1805519115
[1] Plastkérv [1] Puutekaitse
[2] Uhendussérm [2] Uhendussérm
[3] Oigesti paigaldatud puutekaitse [3] digesti paigaldatud puutekaitse

Jouklemmide X1, X2, X3 ja X4 kohta leiate lisateavet peatikist "Tehnilised andmed".

4
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4 Paigaldamine

Jouklemmide puutekaitse

4.6.4 Suurused 4-6

MOVIDRIVE® suurus 4 (AC-500-V-seadmed: MDX61B0370/0450; AC 230 V sead-
med: MDX61B0220/0300), suurus 5 (MDX61B0550/0750) ja suurus 6
(MDX61B0900/1100/1320) puhul on seeriaparaselt kaasas kaks puutekaitset koos ka-
heksa kinnituskruviga. Paigaldage jbuklemmide mdélemale kattele puutekaitse.

Jargmisel joonisel on toodud MOVIDRIVE® MDX61B suuruste 4, 5 ja 6 puutekaitse.

6@ 00050 o@cf""

2288546699
Puutekaitse koosneb jargmistest komponentidest.
[1] Katteplaat
[2] Uhenduse kate
[3] Paneel (ainult suurusel 5)

Seadmete MOVIDRIVE® MDX61B suuruste 4, 5 ja 6 puhul on kaitseaste IP10 tagatud
ainult jargmistel tingimustel.

+ Puutekaitse on terviklikult paigaldatud

+ Joukaablid on kdigi jduklemmide (X1, X2, X3, X4) juures kaetud termokahaneva
voolikuga (vt jargmise joonise naidet)

O

KL22
12-150°

1805525259

MARKUS

Kui Ulaltoodud tingimused on taitmata, siis on seadmete MOVIDRIVE® suuruste 4, 5
ja 6 puhul kaitseaste 1P00.

jde
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4.6.5 Suurus 7

Paigaldamine 4

Jéuklemmide puutekaitse

Puutekaitse DLB21B paigaldus

jde

MOVIDRIVE® MDX61B suuruse 7 puhul on kaitseaste 1P20 tagatud siis, kui jduiihen-
duste ette ja taha on paigaldatud kliendi poolt kohandatud puutekaitse DLB21B (detaili
number 18226086).

—

2307312139

MARKUS

Kui Ulaltoodud tingimus on taitmata, siis on seadmete MOVIDRIVE® suuruse 7 puhul
kaitseaste 1POO.

Kasutusjuhend — MOVIDRIVE® MDX60B/618 = O3



4 Paigaldamine

Pohiseadme lilitusskeemid

4.7 Pohiseadme liilitusskeemid

4.71 Toiteplokk (suurused 0-6) ja pidur

L1
L2
K]
PE -#-—#-—{—-—f--—-—-m oot >---
Lo m m mF11/F12/F13 !
Lo |
@ Kaitsejuht (varje) i i K11 i
o (AC-3) !
[T 2 3 |
Unc Unc Upe | vrgatiior NE |
. L1 L2 L3 Vaheliili
L

Ghendus*** |

F14/F15 F14/F15 F14/F15

il Brts
(ACK—131) (Acl:“:;)lﬁjg (Aéfg) Toiteplokk

DB@@ DB@J DB@J

DGND K12 K12
(AC-3) (AC-3)

— jaotis "Piduritakistite
BW.../BW...-T/BW...-P
thendus"

DGND DGND

1 valge
EE % unane
BGE g sinine

Piduri pistik** CT/CV/DR/DT/DV: CT/CV/DR/DT/DV:
alalis- ja vahelduvvoolu- vahelduvvoolupoolne
poolne véljalllitus véljalllitus

CT/CV, CM71 ... 112: alalis- ja vahelduvvoolupoolne valjallitus
9007201060300683

*%

Arvestage tingimata piduri pistiku iihendamise jarjekorda. Vale (ihendamise korral I1&heb pidur
katki. Piduri ihendamisel kiemmikarbi kohale poorake tahelepanu kasutatavate mootorite kasu-
tusjuhendile.

*k%k

Suuruste 1, 2 ja 2S puhul puudub vérgutihenduse ja mootoriihenduse klemmide (X1, X2) kérval kait-
semaandusuhendus. Kasutage sel juhul vahelili Ghenduse kdrval olevat kaitsemaandusklemmi (X4).

MARKUS

jde

+ Uhendage pidurdusalaldi eraldi vérgukaabli abil.
+ Toide mootoripinge kaudu on keelatud.

Kasutage jargmistel juhtudel alati piduri alalis- ja vahelduvvoolu poolset valjalllitust
» koik tdsteseadme rakendused,

* ajamid, mis nduavad kiiret piduri reaktsiooniaega,

+ tddreziimide CFC ja SERVO puhul.
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Paigaldamine
Pohiseadme lilitusskeemid

4.7.2 Toiteplokk ja DC-toiteplokk (suurus 7)

Juhinduge piduri thendamisel suuruste 1-6 lilitusskeemist.

L1 L1
L2 L2
L3 L3
PE —-r B et PE — 9= == —r oo -

F11/F12/F13 H U H

JF11/F12/F13

00|
Y

|
1
|
1
|
1
|
L 11 L2 L3
— Lisavarustus
vorgufilter NF...

L1 L2' L3

-

45 o X1:
Y=
!IZ_*LIE

_______________________ 19|

Toiteplokk

DC-toiteplokk

£

Sl

- —, jaotis "Piduritakistite
\ BW.../BW...-T/BW...-P
N tihendus"
@)
9007201440755083

DC-toiteploki tehnilised andmed
» Vorgu nimivool: 2,4 A AC
» Sisselilitusvool 30 A AC / 380-500 V AC

MARKUS

Toiteploki kaudu toimuva abikaituse korral arvestage, et valiseid +24 V toiteplokke
pole lubatud Uhendada juhtklemmiga X10:9. Vale Ghenduse korral antakse veateade.

jde
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4 Paigaldamine

Pohiseadme lilitusskeemid

4.7.3 Pidurialaldi lilituskapis

Paigaldage pidurialaldit lUlituskappi paigaldades pidurialaldi ja piduri vahelised Uhen-
dusjuhtmed teistest jdukaablitest eraldi. Koos paigaldamine on lubatud ainult juhul, kui
joukaablid on varjestatud.

474 Pidurdustakisti BW... / BW

Toiteplokk Toiteplokk

mdojub
vérgu-
kontakt-
orile K11

195

! F16! mdjub voérgu- RB1! |

\ kontaktorile K11 | - | ma&jub vérgu-

| ! \ | kontaktorile K11

‘ 98 | 96 |

R I T
4 6 O
RB2
9007201060304139
Kui signaalkontakt F16 on rakendunud, siis Kui sisemine termorelee on raken- Kui valine bimetallrelee (F16) on
peab K11 avanema ja DIZ@ "/Controller in- dunud, siis peab K11 avanema ja rakendunud, siis peab K11 ava-
hibit" saama 0-signaali. Takistiringi ei tohi DI "/Controller inhibit" saama 0- nema ja DIGQ "/Controller inhibit"
katkestada. signaali. Takistiringi ei tohi katkesta- saama 0-signaali. Takistiringi ei to-
da. hi katkestada.

Ulekoormuskaitse

Pidurdustakisti tiilip  |Konstrukt- Sisemine termorelee Viline bimetallrelee (F16)
sioon on kind- ((..T), (..P)
laks maaratud

BW... - - Vajalik

BW...-...-T/P - Kasutada tuleb Uihte kahest lisaseadisest (sisemine temperatuu-
rililiti / valine bimetallrelee).

BW...-003 / BW...-005 |Piisav - Lubatud

BW090-P52B Piisav - —
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4.7.5

Juhtpea
Lisavarustus Lisavarustus Umberlilitus é-?igt;naall<.7>. %J:sigtnz:.alt*. C Il g 1;
jadaliides, juhtpult Uisteemisiini 16pptakisti
XT: 9,6 kBaud <->57,6 kBaud| [l | S 13
nt USBT1A DBG60B Sagedussisend aktiivne S14
—[ |xT ONJOFF*
X12:
Lahteststeemisiin — DGND | 1
Susteemisiin High <«—» SC11 | 2
Sisteemisiin Low -«—» SC12 3
1
000 X11: ~ | DCAOV...+0V DCO(4)...20 mA
ol DC+10 V—{ REF1 | 1 S+ U~ + 1 -
35 ®®0O n1(0...10 V% +/-10 V)<]: A |2 g@l ”@1
EE:'; DC 0...20 mA; 4 ... 20 mA Al12 3 gf—————‘ =z
mg ad @ Analoogsignaalide lahtepotentsiaal [—— AGND | 4 T T B
LEk DC-10 V—| REF2 | 5 ! Koérgema
(©]©]o) i taseme juhtseade
8%8 X13: - % » Binaar-
it o [Controller inhibit ««— DIgg | 1 ; sisend
pIZtLlLLigugss ®00 Parem/seis* <—| DI@1 |2 : .
. X Vasak/seis* .«— DI@?2 3 L Binaar-
kontaktiga 2 Aktiveerimine/stopp* <-—— DIg3 | 4 : valjundid
g n11/n21* <«— DIg4 5 1
i . £ n12/n22* .«— DI®5 | 6 L Lahte-binaar-
7-segmendiline naidik [B] 2 susteemisiin X13:D1@@...01¢5 —— DCOM** | 7k : valjundid
Todolek g Viljund DC+24 V —»{ V024 | 8| | !
0 |Muundur ei ole valmis g Binaarsignaalide lahtepotentsiaal — DGND | 9} . : | DGND
1 |Juhtseadme blokeering aktiivne N RS485+ <= ST11 |10 T
2 |Kaivitusluba puudub RS485 - -—»| ST12 |11 i i
3 | Seisuvool X16: i !
4 | VFC-reziim Funktsioon puudub* -—— DIg6 | 1 b
5 |n-reguleerimine Funktsioon puudub* -—— DIg7 | 2 P
6 |M-reguleerimine IPOS-valjund* —| DO@3 | 3 P
7 |Hoidereguleerimine IPOS-valjund*—» DO@4 | 4 L
8 |Tehaseseadistus IPOS-viljund* —m= DO@5 | 5 b
9 |L&ppliliti on saavutatud Binaarsignaalide lahtepotentsiaal —— DGND | 6 D 9
A |Tehnoloogiasuvand | ]
¢ |Etalontrajektoori labimine IPOS . X10: ]
d | Piiidmine ~ Sisend TF-TH-KTY+ =— TF1 1 o
E | Anduri kalibreerimine _ Binaarsignaalide Iéhtepote_nt5|aal - DGND |2 ‘l; { T ”**j
F | Veanait 3 ReleekontalllztIdur D%?;QC 2 T i Co K12
H |Manuaalreziim 2 Todvalmis* - Py - (AC-3)
t |Andmete ootamine g 0O Relee sulgekontakt DO@1-NO| 5 Palo
U |STO aktiivne 8 o Relee avam|skontaktl DO@1-NC| 6/— | | ! } |
s ol | Lo ZE /Rike* —» DO@2 |7 by i
* |IPOS-programm t66tab -, = §532 DC+24 V véiljund —»| V024 | 8 Pl + 24V
(vilkuv punkt) & x T3S DC+24VIN <— Vi24 | 9 b I
Qs T> - & Binaarsignaalide ——{ DGND_[10k— ! 1 | |
3 8 g§ 283 lahtepotentsiaal Pl i i Uhendage olenevalt lisavarustusest
2 S 'g Sey [T i 11| valine DC 24 V voolutoide ***
23T o358 ! Pl | (seadmete MOVIDRIVE®
S E & s Pl i elektroonikaandmed)
HEN M .
= E | ?}.&Q b
LIERER | 8% !
{1 ‘
E N |
T

Tehaseseadistus

*%

Signaalklemmid MDX60B/61B

Paigaldamine
Pohiseadme lilitusskeemid

MOVIDRIVE® sild X13:7 (DCOM) ja X13:9 (DGND) vahele.

27021599569789579

Kui binaarsisendid lilitatakse DC 24 V pingevarustusega X13:8 VO24, paigaldage seadmel
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4 Paigaldamine

Pohiseadme lilitusskeemid

DGND (X10, X12, X13, X16, X17) on Ghendatud tehases kaitsemaandusega (vt keermeava peatiikist
"Seadme kirjeldus"). M4 x 14 maanduskruvi eemaldamisega potentsiaalid lahutada. Valikukaartide
DCS21B/22B/S31B/32B ja DEU21B kasutamisel ei saa potentsiaale lahutada.

***  Valine elektritoide X:10 kaudu ainult suurustel 0-6. Suuruse 7 puhul kasutatakse 24 V tugipinge ta-
gamiseks DC-toiteplokki.
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Paigaldamine
Pohiseadme lilitusskeemid

4.7.6 Pohiseadme klemmide funktsioonide kirjeldus (toiteplokk ja juhtpea)
Klemm Funktsioon
X1:1/2/3 L1/L2/L3 (PE) |Elektritoitevérgu ihendus
X2:4/5/6 UN/W (PE) Mootori Uhendus
X3:8/9 +R/-R (PE) Piduritakisti Ghendus
X4 +U,/-U, (PE) |Vahelilli ihendus
9,10, 11, |L1/L2/L3/PE |Toiteadapteri Uhendus (ainult suuruse 7 korral)
12
S11 Umberliilitus I-signaal DC(0(4) — 20 mA) < U-signaal DC(-10 V-0 - 10V, 0 — 10 V), tehase seadistus
U-signaal.
S12 Susteemisiini [dpptakistuse sisse- vdi valja lilitamine, tehasest tulles valja lulitatud.
S13 RS485-liidese XT boodikiiruse seadistamine.
Valikuliselt 9,6 vdi 57,6 kB, tehase seadistus 57,6 kB.
S14 Sagedussisendi sisse- voi valjalllitamine, tehasest tulles valja lulitatud.
X12:1 DGND Sisteemisiini etalonpotentsiaal
X12:2 SC11 Sisteemisiin High
X12:3 SC12 Silsteemisiin Low
X11:1 REF1 DC+10 V (max DC 3 mA) juhtarvu potentsiomeetri jaoks
X11:2/3 Al11/12 Juhtarvu sisend n1 (diferentsiaalsisend vdi sisend AGND-etalonpotentsiaaliga), signaali kuju — P11_/
S11
X11:4 AGND Etalonpotentsiaal analoogsignaalidele (REF1, REF2, Al.., AO..)
X11:5 REF2 DC-10 V (max DC 3 mA) juhtarvu potentsiomeetrile
X13:1 DIgQd Binaarsisend 1, plsiva hdivatusega "/Controller inhi- |+ Binaarsisendite potentsiaalid on optronsidestiga
bit" lahutatud.
X13:2 DIg1 Binaarsisend 2, tehase seadistus "CW/stop" * Binaarsisendite 2 kuni 6 (DI 1-DI&5) valikuvai-
X13:3 DIg2 Binaarsisend 3, tehase seadistus "CCW/stop" malused — Parameetermendii P60_
X13:4 DIg3 Binaarsisend 4 tehase seadistus "Enable/stop"
X13:5 Dig4 Binaarsisend 5, tehase seadistus "n11/n21"
X13:6 DIg5 Binaarsisend 6, tehase seadistus "n12/n22"
X13:7 DCOM Viide binaarsisenditele X13:1 kuni X13:6 (DI@J-DIJ5) ja X16:1/X16:2 (DID6-DIS7)
» Binaarsisendite lilitamine DC +24 V vodrpingega: Uhendus X13:7 (DCOM) vddrpinge etalonpotent-
siaaliga vajalik.
— ilma sillata X13:7-X13:9 (DCOM-DGND) — potentsiaalivabad binaarsisendid
— sillaga X13:7-X13:9 (DCOM-DGND) — potentsiaaliga seotud binaarsisendid
» Binaarsisendite Iilitamine DC+24 V abil X13:8 v&i X10:8 (VO24) poolt — sild X13:7-X13:9 (DCOM-
DGND) vajalik.
X13:8 V024 Abipinge valjund DC + 24 V (max koormus X13:8 ja X10:8 = 400 mA) valise kasululiti jaoks
X13:9 DGND Binaarsignaalide etalonpotentsiaal
X13:10 ST11 RS485+ (boodikiirus pusivalt seadistatud vaartusele 9,6 kB)
X13:11 ST12 RS485-
X16:1 DIg6 Binaarsisend 7, tehase seadistus "No function" + Binaarsisendite potentsiaalid on optronsidestiga
X16:2 DI@7 Binaarsisend 8, tehase seadistus "No function" . Igizl;frt:ics‘éndite 7 ja 8 (DIZB/DIT) valikuvsima
X16:3 DOYJ3 Binaarvaljund 3, tehase seadistus "IPOS output" lused — Parameetermeniiii P60
X16:4 DOY4 Binaarvaljund 4, tehase seadistus "IPOS output" + Binaarvaljundite 3 kuni 5 (DO@3-DOW5) valiku-
X16:5 DO@5 Binaarvaljund 5, tehase seadistus "IPOS output” vbimalused — Parameetermeniti P62_
Arge iihendage binaarviljunditele X16:3 (DO@3)
kuni X16:5 (DO@5) voorpinget.
X16:6 DGND Binaarsignaalide etalonpotentsiaal
X10:1 TF1 KTY+/TF—/TH-lhendus (ihendage TF/TH kaudu klemmiga X10:2), tehase seadistus "No respon-
se" (— P835)
X10:2 DGND Etalonpotentsiaal binaarsignaalidele / KTY—
X10:3 DBOQ Binaarvéljund DBJ@ plsiva hdivatusega "/Brake", koormatavus max DC 150 mA (lihisekindel, vélisvoolu
vastu kaitstud kuni DC 30 V)
X10:4 DO@1-C Uhine kontakt binaarvaljund 1, tehase seatud "Ready"
X10:5 DO@1-NO Normaalselt avatud kontakt 1, releekontaktide koormatavus max DC 30 V ja DC 0,8 A
X10:6 DO@1-NC Normaalselt suletud kontakt binaarvaljund 1
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Pohiseadme lilitusskeemid

4 Paigaldamine

Klemm Funktsioon

X10:7 DO@2 Binaarvaljund DB@J2, tehases seatud "/Fault", koormatavus max DC 50 mA (lihisekindel, valisvoolu vastu
kaitstud kuni DC 30 V). Binaarvaljundite 1 ja 2 (DOQ1 ja DOY2) valikuvdimalused — Parameetermenit
P62_. Arge Gihendage binaarvaljunditele X10:3 (DB@J) ja X10:7 (DOY2) vddrpinget.

X10:8 V024 Abipinge valjund DC + 24 V (tdiendav maksimaalne koormus X13:8 ja X10:8 = 400 mA) valise kasululiti
jaoks

X10:9 V124 Sisend DC + 24 V elektritoide (tugipinge olenevalt lisavarustusest, sesadmediagnostika toitest lahtiihenda-
tuse korral)

X10:10 DGND Binaarsignaalide etalonpotentsiaal
Markus X:10.9 kohta: iihendage viline tugipinge DC + 24 V ainult suuruste 0-6 korral. Suuruse 7
puhul tuleb DC-toiteplokk varustada vorgupingega. Vt vastavasisulist peatiikki "Toiteplokk ja DC-
toiteplokk (suurus 7)" (— B 95).

X17:1 DGND X17:2 etalonpotentsiaal

X17:2 V024 Abipinge valjund DC + 24 V, ainult sama seadme X17:4 varustamiseks. Taiendavalt tohib maksimaal-
selt ihendada 1 BST

X17:3 SOV24 Etalonpotentsiaal DC + 24 V sisendile "STO" (turvakontakt)

X17:4 SVI24 DC + 24 V sisend "STO" (turvakontakt)

XT Ainult teenindusliides. Pesa lisavarustusele: DBG60B/UWS21B/USB11A
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Paigaldamine 4

Piduritakistite, drosselite ja filtrite maarangud

4.8 Piduritakistite, drosselite ja filtrite maarangud

4.8.1 AC 400/500 V seadmed, suurus 0

MOVIDRIVE® MDX60/61B...-5A3 0005 0008 0011 0014
Suurus 0

Piduritakisti Rakendumisvool Tootekood Tootekood

BW.../ BW... BW...-...-T

BW..-.-T

BW090-P52B" - 08245630

BW072-003 =08A 08260583

BW072-005 F=12A 08260605

BW168/BW168-T lF=36A 0820604X 18201334

BW100-006 F=24A 08217017 18204198

BW100-006-T

Vorgudrosselid Tootekood

ND020-013 Koguvool = AC 20 A [08260125 | | |
Vorgufilter Tootekood

NF009-503 08274126 | | |
Valjunddrosselid Siselabimoot Tootekood

HDO0O01 d =50 mm 08133255 Kaabli ristlGikele 1,5-16 mm? (AWG 16 — 6)
HD002 d=23 mm 08135576 Kaabli ristldikele < 1,5 mm? (AWG 16)
Valjundfilter (ainult té6reziimis VFC vdi U/f) Tootekood

HF008-503 0826029X A

HF015-503 08260303 B A
HF022-503 08260311 B

1) Sisemine termiline ligkoormuskaitse, bimetallreleed pole vaja.

A Nimireziimi korral (100%)
B Kvadraatse koormuse korral (125%)
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4 Paigaldamine

Piduritakistite, drosselite ja filtrite maarangud

4.8.2 AC 400/500 V seadmed, suurused 1, 2S ja 2

MOVIDRIVE® MDX61B...-5A3 0015 |0022 |0030 |0040 0055 |0075 (0110
Suurus 1 28 2
Piduritakisti Rakendumisvool Tootekood Tootekood

BW... /BW..-..-T BW... BW...-..-T

BW100-005 =10A 08262691

BW100-006/ lF=24A 08217017 18204198

BW100-006-T

BW168/BW168-T lF=36A 0820604X 18201334

BW268/BW268-T l-=42A 08207151 18204171

BW147/BW147-T l-=51A 08207135 18201342

BW247/BW247-T =65A 08207143 18200842

BW347/BW347-T =92A 08207984 18201350

BW039-012/ lr=55A 08216894 18201369

BW039-012-T

BW039-026-T =82A 18204155

BW039-050-T =113A 18201377

Vérgudrosselid Tootekood

ND020-013 Koguvool = AC 20 A |08260125

ND045-013 Koguvool = AC 45 A [08260133

Vorgufilter Tootekood

NF009-503 08274126 A

NF014-503 0827116X B A
NF018-503 08274134 B
NF035-503 08271283

Valjunddrosselid Siselabimoot Tootekood

HDO001 d =50 mm 08133255 Kaabli ristldikele 1,516 mm? (AWG 16 — 26)
HD002 d =23 mm 08135576 Kaabli ristlGikele < 1,5 mm? (AWG 16)

HDO003 d =88 mm 08135584 Kaabli ristlGikele > 16 mm? (AWG 6)

Valjundfilter (ainult té6reziimis VFC voi U/f)  [Tootekood

HF015-503 08260303 A

HF022-503 08260311 B A

HF030-503 0826032X B A

HF040-503 08263116 B A

HF055-503 08263124 B A

HF075-503 08263132 B A
HF023-403 08257841 B A
HF033-403 0825785X B
A Nimireziimi korral (100%)

B Kvadraatse koormuse korral (125%)
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4.8.3 AC 400/500 V seadmed, suurused 3 ja 4
MOVIDRIVE® MDX61B...-503 0150 |0220 |0300 0370 [0450
Suurus 3 4
Piduritakisti Rakendumisvool Tootekood Tootekood Tootekood
BW.../ BW... BW...-...-T BW...-...-P
BW...-...-T
BW...-...-P
BWO018-015/ =9,1A 08216843 18204163 Cc C
BWO018-015-P
BWO018-035-T l-=13,9A 18201385 Cc C
BW018-075-T lF=204A 18201393 Cc C
BW915-T l=327A 18204139
BWO012-025/ - =14,4A 08216800 18204147
BW012-025-P
BW012-050-T lF=204A 18201407
BW012-100-T l:=289A 18201415
BW106-T le=474 A 18200834
BW206-T l-=548A 18204120
Vorgudrosselid Tootekood
ND045-013 Koguvool = AC 45 A 08260133 A
ND085-013 Koguvool = AC 85 A [08260141 B A
ND150-013 Koguvool = AC 150 08255482 B
A
ND300-0053 Koguvool = AC 300 08277214
A
Vorgufilter Tootekood
NF035-503 08271283 A
NF048-503 08271178 B A
NF063-503 08274142 B A
NF085-503 08274150 B A
NF115-503 08274169 B
Valjunddrosselid Siselabimoot Tootekood
HDO001 d =50 mm 08133255 Kaabli ristlGikele 1,5-16 mm? (AWG 16 — 6)
HDO003 d =88 mm 08135584 Kaabli ristldikele > 16 mm? (AWG 6)
Valjundfilter (ainult td6reziimis VFC voi U/f) |Tootekood
HF033-403 0825785X A B/H|A/H
HF047-403 08257868 B A
HF450-503 08269483 B A/H
A Nimireziimi korral (100%)
B Kvadraatse koormuse korral (125%)
C Uhendage kaks piduritakistit paralleelselt, seadistage F16 jaoks kahekordne rakendumisvool (2 x I.)
D Uhendage kolm piduritakistit paralleelselt, seadistage F16 jaoks kolmekordne rakendumisvool (3 x I;)
E Uhendage neli piduritakistit paralleelselt, seadistage F16 jaoks neljakordne rakendumisvool (4 x I.)
H Kaks filtrit paralleelselt

4
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Piduritakistite, drosselite ja filtrite maarangud

4.8.4 AC 400/500 V seadmed, suurused 5 kuni 7
MOVIDRIVE® MDX61B...-503 0550 | 0750 [0900 [1100 [1320 [1600 [2000 |[2500
Suurus 5 6 7
Piduritakisti Rakendumisvool Tootekood
BW...-..-T BW...-..-T
BW106-T I =474 A 18200834 (o c c D E F
BW206-T I-=54,8 A 18204120 C C C D E F
BW1.4-170 =110 A 13301527
BW003-420-T I =129 A 13302345 c c ©
Vorgufilter Tootekood
NF115-503 08274169 A
NF150-503 08274177 B A
NF210-503 08274185 B A
NF300-503 08274193 B
NF600-503 17963389 B B B
Valjunddrosselid Siselabimoot Tootekood
HDOO1 d =50 mm 08133255 Kaabli ristldikele 1,5-16 mm? (AWG 16 — 6)
HD003 d =88 mm 08135584 Kaabli ristldikele > 16 mm? (AWG 6)
HDO004 Uhendus 08168857
poldiga M12
HDO005 Uhendus 17963362 B B B

kaablikingaga M12, kait-
semaandusihendus M10

Valjundfilter (ainult td6reziimis U/f ja VFC) Tootekood

HF450-503 08269483 H H

HF180-403 08299099

HF325-403 08299483

A Nimireziimi korral (100%)

B Kvadraatse koormuse korral (125%)

(o Uhendage kaks piduritakistit paralleelselt, seadistage F16 jaoks kahekordne rakendumisvool (2 x I;)
D Uhendage kolm piduritakistit paralleelselt, seadistage F16 jaoks kolmekordne rakendumisvool (3 x I;)
E Uhendage neli piduritakistit paralleelselt, seadistage F16 jaoks neljakordne rakendumisvool (4 x )
F Uhendage viis piduritakistit paralleelselt, seadistage F16 jaoks viiekordne rakendumisvool (5 x I;)

H Kaks filtrit paralleelselt
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4.8.5 AC 230 V seadmed, suurused 1 kuni 4

MOVIDRIVE® MDX61B...-2_3 0015 |0022 |0037 0055 (0075 (0110 |0150 |0220 (0300
Suurus 1 2 3 4
Piduritakisti Rakendumisvool Detaili num- |Detaili number

BW...-.../ ber BW... BW...-...-T

BW...-...-T

BW...-...-P

BW039-003 l-=27A 08216878

BW039-006 l-=39A 08216886

BW039-012 l-=55A 08216894  |18201369

BW039-012-T

BW039-026-T |l-=8,1A 18204155

BW027-006 =47A 08224226

BW027-012 l-=6,6 A 08224234

BW018-015-T |l=9,1A 18204163 C C C C
BW018-035-T |[l=13,9A 18201385 C C C C
BW018-075-T [l=20,4 A 18201393 C Cc Cc C
BW915-T l-=32,6 A 18204139 C C C C
BW012-025-P |l.=14,4 A 18204147

BW012-050-T |l.=20,4 A 18201407

BW012-100-T |l =28,8 A 18201415

BW106-T l-=474 A 18200834 C C
BW206-T Il-=54,7 A 18204120 C C
\/orgudrosselid Tootekood

ND020-013 Koguvool = AC 20 A 08260125 A

ND045-013 Koguvool = AC 45 A |08260133 B A

NDO085-013 Koguvool = AC 85 A (0826014 B A
ND150-013 Koguvool = AC 150 A 08255482 B
Vorgufilter Tootekood

NF009-503 08274126 A

NF014-503 0827116X B A

NF018-503 08274134 B

NF035-503 08271283

NF048-503 08271178 A

NF063-503 08274142 B

NF085-503 08274150 A
NF115-503 08274169 B
Valjunddrosselid [Siselabim&ot Tootekood

HDO001 d =50 mm 08133255 Kaabli ristldikele 1,5-16 mm? (AWG 16 — 6)

HD002 d =23 mm 08135576 Kaabli ristlGikele < 1,5 mm? (AWG 16)

HDO003 d =88 mm 08135584 Kaabli ristldikele > 16 mm? (AWG 6)

A Nimireziimi korral (100%)

B Kvadraatse koormuse korral (125%)

(o3 Uhendage kaks piduritakistit paralleelselt, seadistage F16 jaoks kahekordne rakendumisvool (2 % |;)
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4 Paigaldamine

Sisteemisiini (SBus 1) Gthendamine

4.9 Susteemisiini (SBus 1) uhendamine

Susteemisiini (SBus) kaudu saab po6rduda maksimaalselt 64 CAN-siini kasutaja poo-
le. Kasutage olenevalt kaabli pikkusest ja kaabli mahtuvusest parast 20—-30 osalejat
kordistit. SBus toetab standardile ISO 11898 vastavat tlekandetehnikat.

Susteemisiini kohta leiate pdhjalikku teavet kasiraamatust "Jadasideliidese", mille saa-
te ettevottelt SEW-EURODRIVE.

4.9.1 SBusi liilitusskeem

Juhtpea

Lahtesusteemisiin

| Juhtpea | Juhtpea |

I Susteemisiini 16pptakisti @ S12 Susteemisiini 16pptakisti @ S12

ON|OFF ON|OFF ON| OFF
X12: X12: X12:

Lahtesusteemisiin Léhtesusteemisiin DGND

Susteemisiin High ~et—m

Ststeemisiin High <et— Susteemisiin High-a—®~ SC11

Ststeemisiin LOW <ag—pm

Stisteemisiin Low <eg—p Susteemisiin Low -t—= SC12

71
2
3

1805703179

Kaablite tehnilised andmed

+ Kasutage 4-soonelist keeratud ja varjestatud vaskkaablit (andmete Ulekandekaa-
bel vasest punutud sirmiga). Kaablile peavad selle jaoks kehtima jargmised tehnili-
sed andmed.

— Kaabli ristldige 0,25-0,75 mm? (AWG 23 — AWG 19)
— Kaablite takistus 120 Q 1 MHz juures
— Mahutavus: < 40 pF/m 1 kHz juures

Sobivad nt CAN-siini voi DeviceNet™-i kaabel.
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Varjestuse paigaldamine

Kaabli pikkus

Lopptakisti

Paigaldage varje tasapinnaliselt muunduri voi Glemjuhtseadme elektroonika varjes-
tusklemmi mdlemale poole.

Lubatud kaabl koguipikkus oleneb seadistatud SBusi edastuskiirusest (P884).
125 kbit — 500 m

250 kbit — 250 m

500 kbit — 100 m

1000 kbit — 40 m

Lilitage susteemisiini Uhenduse alguses ja 16pus susteemisiini 16pptakistus sisse
(S12 = ON). Lulitage teiste seadmete |6pptakistused valja (S12 = OFF).

TAHELEPANU

SBusiga Uhendatud seadmete vahel ei tohi esineda potentsiaali nihet. See vdib
seadmete talitlust kahjustada.

Valtige potentsiaali nihet vastavate meetmetega, nt thendades seadme maandused
eraldi kaabliga.
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Paigaldamine
Uhendus liidesega RS485

410 Uhendus liidesega RS485
RS485-liidesega (X13:ST11, ST12) saab omavahel (ihendada max 32 MOVIDRIVE®-

seadet, naiteks soltuvtalitiuseks véi 31 MOVIDRIVE®-seadet ja (ihe peajuhtseadme
(PLC). Edastuskiirus tuleb alati seadistada vaartusele 9,6 kbit.

4.10.1 RS485 liidese (X13) lulitusskeem

X13: X13: X13:

—{ DGND —
RS485+=a—m ST11 RS485+ ~t—w
RS485- -a—m{ ST12 RS485- ~at—p-{

1805890699

Kaablite tehnilised andmed

+ Kasutage 4-soonelist keeratud ja varjestatud vaskkaablit (andmete Ulekandekaa-
bel vasest punutud sirmiga). Kaablile peavad selle jaoks kehtima jargmised tehnili-
sed andmed.

— Kaabli ristldige 0,25-0,75 mm? (AWG 23 — AWG 19)
— Uhendusjuhtme takistus 100-150 Q sagedusel 1 MHz
— Mahutavus < 40 pF/m 1 kHz juures

Varjestuse paigaldamine

+ Paigaldage varje mdélemapoolselt tasapinnaliselt muunduri vdi Glemjuhtseadme
elektroonika varjestusklemmile.

Kaabli pikkus
+ Kaabli lubatud kogupikkus on 200 m.

Lopptakisti

+ Diinaamilised I6pptakistused on paigaldatud pisivalt. Arge ihendage juurde vili-
seid lopptakistusi!

TAHELEPANU

Liidesega RS485 lihendatud seadmete vahel ei tohi esineda potentsiaali nihet. See
vdib seadmete talitlust kahjustada.

Valtige potentsiaali nihet vastavate meetmetega, nt Gihendades seadme maandused
eraldi kaabliga.
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Paigaldamine
DWE11B/12B tilpi lidesemuunduri ihendus

DWE11B/12B tiiupi liidesemuunduri uhendus

Tootekood ja kirjeldus

DWE11B, tootekood 01881876

Adapterkaabli kujul liidese adapterit DWE11B (HTL — TTL) kasutatakse HTL
massiandurite thendamiseks lisaseadmetega DEH11B/DEH21B. Juhtmetega
Uhendatakse ainult A, B ja C rada. Liideseadapter sobib kéikidele HTL anduritele,
mida kasutatakse seadmetel MOVIDRIVE® A, MDV ja MCV ning selle saab ihen-
dada ilma juhtmeid Gmber Ghendamata.

A i

[B] [C]

1805896331
DWE12B, tootekood 01881809

Adapterkaabli kujul lidese adapterit DWE12B (HTL — TTL) kasutatakse HTL vas-
tutakti andurite Uhendamiseks lisaseadmetega DEH11B/DEH21B. Korvuti
radadega A, B ja C Uhendatakse juhtmetega ka vastandvaartusega rajad. SEW-
EURODRIVE soovitab kasutada uute projekteeritud seadmete puhul seda liide-
seadapterit.

A i

[B] [C]

1805896331

Kasutusjuhend — MOVIDRIVE® MDX60B/61B

4

109



4

Paigaldamine
UWS21B liideseadapteri ihendus (RS232 < RS485)

412 UWS21B liideseadapteri lihendus (RS232 — RS485)

4121 Tootekood
Lisavarustus liideseadapter UWS21B 18204562

412.2 Tarnekomplekt
Lisaseadme UWS21B tarnekomplekt sisaldab jargmist.
+ Seade UWS21B
+ CD-ROM MOVITOOLS® MotionStudio tarkvarapaketiga

+ Seadme UWS21B arvutiga Uhendamiseks méeldud jadaliideskaabel koos 9-poolu-
selise Sub-D-puksiga ja 9-pooluselise Sub-D pistikuga

+ Seadmete UWS21B ja MOVIDRIVE® Uhendamiseks méeldud jadaliideskaabel
koos kahe RJ10-pistikuga.

4.12.3 MOVIDRIVE®-i ihendamine terminaliga UWS21B

+ Kasutage terminali UWS21B seadmega MOVIDRIVE® (ihendamiseks kaasasole-
vat Uhenduskaablit.

+ Uhendage lihenduskaabel MOVIDRIVE®-i pesaga XT.

» Arvestage, et juhtpulti DBG60B ja jadalidest UWS21B ei saa korraga seadme
MOVIDRIVE® kiilge ihendada.

- Jargnev joonis kujutab seadme MOVIDRIVE® ja terminali UWS21B vahelist hen-
duskaablit.

MOVIDRIVE® MDX60/61B

(Zal

£
= \ A

UWS21B

1805915915
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UWS21B liideseadapteri Uhendus (RS232 < RS485)

4.12.4 UWS21B iihendus arvutiga

+ Kasutage terminali UWS21B arvutiga Uhendamiseks kaasasolevat tihenduskaablit
(varjestatud RS232-standardliideskaabel).

+ Jargmisel joonisel kujutatakse Uhenduskaablit terminali UWS21B ja arvuti vahel
(1:1-Ghendus).

PC COM 1-4

O b-s 40

ALY e T AR
L S ’ L] o
uws218 ool | TxD P |8
° 2 \ vl 259
[ .. u \\ /I RXD \\ /l - OO

\\\J) ______________________

O | max. 5 m (16.5 ft) J O
RS232 1] 2]

1805918987

[11 9-pooluseline Sub-D-pistik
[2] 9-pooluseline Sub-D pistikupesa
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Liideseadapteri USB11A (hendus

413 Liideseadapteri USB11A uhendus

4131 Tootekood

Lisavarustus liideseadapter USB11A 08248311

4.13.2 Tarnekomplekt

USB11A tarnekomplektis sisaldub:

Liideseadapter USB11A

Arvuti ja USB11A vaheline USB kaabel (tliip USB A-B)

Uhenduskaabel MOVIDRIVE® MDX60B/61B — USB11A (kaabel RJ10-RJ10)
CD-ROM koos draiverite ja MOVITOOLS® MotionStudio tarkvarapaketiga
Liideseadapter USB11A toetab variante USB 1.1 ja USB 2.0

413.3 Uhendus MOVIDRIVE® — USB11A - arvuti

Kasutage liideseadapteri USB11A seadmega MOVIDRIVE® (hendamiseks kaa-
sasolevat ihenduskaablit [1] (RJ10 - RJ10).

Uhendage Gihenduskaabel [1] MOVIDRIVE® MDX60B/61B pesaga XT ja USB11A
pesaga RS485.

Arvestage, et juhtpulti DBG60B ja liideseadapterit USB11A ei saa korraga seadme
MOVIDRIVE® kiilge ihendada.

Kasutage USB11A Uhendamiseks arvutiga kaasasolevat USB-iUhenduskaablit [2]
(tiap USB A-B).

Jargmisel joonisel on naha MOVIDRIVE MDX60B/61B ja USB11A vaheline Ghen-
duskaabel.

MOVIDRIVE® MDX60/61B

(=

=\

PC COM 1-4

N
(1] [2]

PN

1806016651
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Liideseadapteri USB11A (ihendus

413.4 Paigaldamine

+ Uhendage USB11A kaasasolevate (ihenduskaablite abil arvutiga ja seadmega
MOVIDRIVE® MDX60B/61B.

+ Pange tarnes sisalduv CD oma arvuti CD-lugejasse ja paigaldage draiver. Liide-
seadapterile USB11A antakse arvutis esimene vaba COM-port.

4.13.5 Kasutamine MOVITOOLS® MotionStudio tarkvarapaketiga

» Parast installimist tuvastab arvuti u 5-10 s parast liideseadapteri USB11A.
- Kaivitage MOVITOOLS® MotionStudio tarkvarapakett.

MARKUS

Kui arvuti ja USB11A vaheline (ihendus katkeb, siis tuleb MOVITOOLS® Motion-
Studio tarkvarapakett uuesti kaivitada.

jde
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MDX61B lisavarustuse kombinatsioonid

414 MDX61B lisavarustuse kombinatsioonid

4141 Lisavarustuse pesade paigutus
Suurus 0 (0005-0014) Suurus 1-6 (0015-1320)

(2]

(1]

[1] Valikuliste andurite pesa
[2] Sidevalikute valjasiini pesa

[3] Laienduspesa sidevalikutele (ainult suuruste 1-6 korral)
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MDX61B lisavarustuse kombinatsioonid

Paigaldamine 4

4.14.2 Valikukaartide kombinatsioonid MDX61B korral

Valikukaartide flisilised mé6tmed on erinevad ja neid saab paigaldada ainult vastava-
tesse valikukaardi pesadesse. Peale selle ei saa valjasiini liideseid koos DHx-ga oma-
vahel kombineerida. Jargnev loendis on toodud MOVIDRIVE® MDX61B valikukaartide
kombinatsioonid.

23535083/ET — 11/2017

Valikukaart |Tahis MOVIDRIVE® MDX61B
Anduripesa Viljasiini pesa | Laienduspesa
Suurus 0 -7 Suurus 0-7 Suurus 1-7

DEH11B Andurisisend inkr. / Hiperface® X

DEH21B" Absoluutvaartuse anduri sisend X

DEU21B? Absoluutvaartuse anduri sisend X

DER11B Anduri sisend selstiin / Hiperface® X

DFP21B Profibusi valjasiini liides X

DFI11B Interbusi valjasiini liildes X

DFI21B Interbus LWL-i véljasiini liildes X

DFD11B DeviceNet™-i véljasiini liides X

DFC11B Valjasiini lidesCAN/CANopen X

DFE11B Etherneti valjasiini liildes X

DFE12B

DFE13B

DFE32B PROFINETI 10 valjasiini liides X

DFE33B EtherNet/IP™-i valjasiini lides X

DFE24B EtherCAT®-i valjasiini liides X

DFS11B PROFIsafe’iga (STO) Profibusi val- X
jasiini liides

DFS12B PROFIsafe’iga Profibusi valjasiini X
lides

DFS21B PROFIsafe’iga (STO) PROFINETI X
valjasiini liides

DCS21B/ Ohutuse monitor X

22B/

31B/

32B

DIO11B S/\V-laiendus X xX¥

DRS11B? Faasslinkroonne reziim X

DIP11B" Anduri liides SSI

DHP11B Vabalt programmeeritav juhtseade X xX¥
MOVI-PLC® basic

DHE41B Vabalt programmeeritav juhtseade X xX¥
MOVI-PLC® advanced

DHF41B Vabalt programmeeritav juhtseade X
MOVI-PLC® advanced
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Paigaldamine
MDX61B lisavarustuse kombinatsioonid

Valikukaart |Tahis MOVIDRIVE® MDX61B
Anduripesa Viljasiini pesa | Laienduspesa
Suurus 0 -7 Suurus 0-7 Suurus 1-7
DHR41B Vabalt programmeeritav juhtseade X
MOVI-PLC® advanced
DHP11B + DHP11B + OST11B (RS485-liides, OST11B DHP11B DHP11B + OS-
0OST11B ainult koos DHP11B-ga) T11B%

1) Valikukaarte DEH21B ja DIP11B ei saa kombineerida.
2) Valikukaarte DEU21B ja DRS11B ei saa kombineerida.
3) Kui valjasiini pesa on hdivatud

4) Kui anduri pesa on hdivatud
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Paigaldamine 4

Valikukaartide paigaldamine ja eemaldamine

4.15 Valikukaartide paigaldamine ja eemaldamine

MARKUS

jde

« MOVIDRIVE® MDX61B suuruse 0 korral tohib valikukaarte ainult SEW-
EURODRIVE paigaldada v6i eemaldada!

+« MOVIDRIVE® MDX61B suuruste 1-7 puhul saate ise valikukaarte paigaldada
eemaldada.

4.15.1 Enne alustamist

Enne valikukaardi paigaldamist v6i eemaldamist arvestage jargmisega.

TAHELEPANU

Elektrostaatiline lahendus.
Elektrooniliste komponentide katkiminek.
» Lilitage muundur pingevabaks. Lilitage DC 24 V ja vdérgupinge valja.

» Enne valikukaardi puutumist tuleb end vastavate meetmetega maandada (juhti-
misriba, elektrit juhtivad jalandud jne).

+ Votke enne valikukaardi paigaldamist ara juhtpult (— ptk "Juhtpuldi eemaldami-
ne/paigaldamine") ja esikate (— ptk "Esikatte eemaldamine/paigaldamine").

+ Pange parast valikukaardi paigaldamist esikate (— ptk "Esikatte eemaldamine/
paigaldamine") ja juhtpult (— ptk "Juhtpuldi eemaldamine/paigaldamine") uuesti ta-
gasi.

+ Hoidke valikukaarti originaalpakendis ning votke see pakendist vélja alles vahetult
enne paigaldamist.

+ Hoidke valikukaarti vaid plaatinadarest. Arge tihtki komponenti puutuge.

Kasutusjuhend - MOVIDRIVE® MDX60B/618 | 1/



4 Paigaldamine

Valikukaartide paigaldamine ja eemaldamine

4.15.2 Pohimétteline toimimine valikukaardi paigaldamisel ja eemaldamisel

Alljargnev pilt naitab, kuidas kaib valikukaardi paigaldamine seadmesse MOVIDRIVE®
MDX61B suurustes 1-7.

9007201196765451

1. Vabastage valikukaardi hoidiku kinnituskruvid. TdGmmake valikukaardi hoidik Ghtla-
selt (arge painutage) pesast valja.

2. Vabastage valikukaardi hoidikul musta katteplaadi kinnituskruvid. Vétke must kat-
teplaat valja.

3. Asetage valikukaart kinnituskruvidega tapselt selleks ettendhtud avadele valiku-
kaardi hoidikul.

4. Asetage valikukaardi hoidik koos paigaldatud valikukaardiga kergelt survet avalda-
des uuesti sisestuskohta. Kinnitage valikukaardi hoidik uuesti kinnituskruvidega.

5. Valikukaardi eemaldamiseks toimige vastupidises jarjekorras.
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Paigaldamine
Anduri ja selstitini Gthendus

416 Anduri ja selsuuini thendus

MARKUS

jde

Uhelgi lulitusskeemil pole toodud kaabliotsa vaadet, vaid ndha on vaade mootorile
v6i MOVIDRIVE®-i lhendusele.

Lilitusskeemidel antud IEC 757 varvikoodi jargsed soonte varvused vastavad
SEW-i eelkoostatud kaablisoonte varvustele.

4.16.1 Uldised paigaldusjuhised

Lllitusskeemidel toodud Sub-D pistikihenduse tUhenduselemendil on 4/40 UNC-
keere.

Muunduri ja anduri/selstiiini vahelise kaabli max pikkus:
— 50 m, kui 70 nF < mahutatavus < 120 nF/km

— 100 m, kui mahutatavus < 70 nF/km lisaseadmetega DER11B, DEH11B,
DEH21B, 300 m lisaseadmega DEU21B

Kaabli ristldige: 0,20-0,5 mm? (AWG 24 — 20)
Anduri/selsiiini soone araldikamisel tuleb araldigatud soone ots isoleerida.

Kasutage paaris keerutatud soontega varjestatud kaableid ja paigaldage mdlemale
poole tasapinnaliselt varje jargmistesse kohtadesse:

— anduri kaablilabiviigule vdi anduri pistikule
— muunduril kSub-D-pistiku korpusesse
Paigaldage anduri/selstlni kaabel jukaablitest ruumiliselt eraldatuna.

Kasutusjuhend — MOVIDRIVE® MDX60B/61B
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4 Paigaldamine

Anduri ja selstlini Gthendus

4.16.2 Varjestuse paigaldamine

Paigaldage anduri/selsluni kaablile laiapinnaline varije.

Muundurile

Paigaldage varje muunduri kiljele Sub-D-pistiku korpusesse (— jargmine pilt).

2286956939

Andurile/selsiiiinile

Paigaldage varje anduri/selstni kiljele vastavate maandusklambrite juurde (— jarg-
mine pilt). EMU-keermesiihenduse kasutamisel paigaldage varje tasapinnaliselt kaab-
lildbiviiku. Pistikihenduse elemendiga ajamite korral paigaldage varje anduri pistikus-
se.

1806052363

4.16.3 Seeriaviisiliselt toodetud kaablid

SEW-EURODRIVE pakub andurite/selsiitnide Gdhendamiseks seeriaviisiliselt toodetud
kaableid. Soovitame kasutada neid seeriaviisiliselt toodetud kaableid.
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jde

Paigaldamine 4

Lisavarustuse DEH11B (Hiperface) Gihendus ja klemmide kirjeldus

Tootekood

Lisavarustuse DEH11B (Hiperface®) iihendamine ja klemmide kirjeldus

Lisavarustus Hiperface®-i andurikaart tiiip DEH11B: 08243107

MARKUS

« Lisavarustuse DEH11B saab paigaldada seadmesse MOVIDRIVE® MDX61B suu-
ruses 0-7. Seadmesse MOVIDRIVE® MDX61B suuruses O tohib lisavarustust
DEH11B paigaldada vdi sealt eemaldada ainult SEW-EURODRIVE.

+ Lisavarustus DEH11B tuleb paigaldada anduri pessa.

DEH11B eestvaa-

de

Kirjeldus Klemm

Funktsioon

@

©,
—

X14

=
Q0.

@

&

0\

Q0

=
o,

X15

X14: Valise anduri sisend voi inkre-  |X14:1
mentaalanduri emuleerimise valjund |X14:2
Inkrementaalanduri emuleerimise im- [X14:3

pulsiarv X14:4 Data+
* nagu X15 puhul X14:5/6 Reserveeritud
X14:7 Umberliilitus
X14:8 Etalonpotentsiaal DGND
X14:9 (COS-) signaali jalg A (K1)
X14:10 (SIN-) signaali jalg B (K2)
X14:11 Signaali jalg C (K0)
X14:12 DATA-
X14:13/14  |Reserveeritud
X14:15 DC +12 V (tolerants DC 10,5-13 V)

(COS+) signaali jalg A (K1)
(SIN+) signaali jalg B (K2)
Signaali jalg C (K0)

(max koormus X14:15 ja X15:15 = DC 650 mA)

0000000
©0000O0O0

23535083/ET — 11/2017

jde

9 X15: mootori anduri sisend X15:1 (COS+) signaali jalg A (K1)
X15:2 (SIN+) signaali jalg B (K2)
X15:3 Signaali jalg C (KO0)
X15:4 Data+
X15:5 Reserveeritud
X15:6 Etalonpotentsiaal TF/TH/KTY-/PK
X157 Reserveeritud
X15:8 Etalonpotentsiaal DGND
X15:9 (COS-) signaali jalg A (K1)
X15:10 (SIN-) signaali jalg B (K2)
X15:11 Signaali jalg C (K0)
X15:12 DATA-
X15:13 Reserveeritud
X15:14 TF/TH/KTY+/PK Ghendus
X15:15 DC +12V (tolerants DC 10,5-13 V)
(max koormus X14:15 ja X15:15 = DC 650 mA)
MARKUS

» Kui liidest X14 kasutatakse inkrementaalanduri emuleerimise valjundina, siis tuleb
Uumberlulitus (X14:7) sillata DGND (X14:8) abil.

» X14 ja X15 toitepingest DC 12 V piisab, et SEW-i andurit (v.a HTL-andurit) oleks
vbéimalik toitepingega DC 24 V kaitada. Kontrollige kdigi teiste andurite puhul, kas
neid saab Uhendada toitepingega DC 12 V.

TAHELEPANU

HTL-andureid ei tohi Ghendada vahetult lisavarustuse DEH11B liidesega X15.

Lisavarustuse DEH11B liides X15 (mootori anduri sisend) voib katki minna.

» Kasutage liideseadapterit DWE11/12
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4 Paigaldamine

Lisavarustuse DEH11B (Hiperface) ihendus ja klemmide kirjeldus

4.17.2 Lubatud andurid liidesega X:14

Pdorake tdhelepanu peatikile "Valise anduri GUhendus X:14-ga" (— B 128).

4.17.3 Lubatud andurid liidesega X:15

Lisavarustusega "Hiperface®-i andurikaart tliip DEH11B" tohib (ihendada jargmisi
SEW-i andureid:

DR.. kolmefaasilise mootori andur — MOVIDRIVE®
Mootoritlilip Andur Ajami muundur Mootor Kaabel
MOVIDRIVE®
DR71-DR132 ES7S X15
ES7TR 2 13622021
AS7TW i D—
5 13622048
DR160-DR225 EG7S
EG7R
AG7W
DR71 - DR132 ES7S
ES7TR 13617621
ASTW 13617648
DR160-DR225 EG7S
EG7R
AGTW
DR315 EH7S b a
13602659
13623206
Andurid DT..-/DV..- ja CM..-mootoritel - MOVIDRIVE®
Mootoritulp Andur Ajami muundur Mootor Kaabel
MOVIDRIVE®
CM71-112 AS1H
CMP ES1H 13324535
AKOH 13324551
EKOH
AV1H
AF1H
EG7C
CM71-112 AS1TH
ESTH 13324578
AVIH 13324543
AF1H
EG7C

23535083/ET — 11/2017
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Paigaldamine

Lisavarustuse DEH21B (ihendamine ja klemmide kirjeldus

418

4.18.1 Tootekood

Lisavarustuse DEH21B uihendamine ja klemmide kirjeldus

Lisavarustus andurikaart titip DEH21B: 18208185

MARKUS

jde

+ Lisavarustuse DEH21B kohta leiate tapsemat teavet kasiraamatust "MOVIDRIVE®
MDX61B absoluutvaartuse anduri kaardid DIP11B/DEH21B".

 Lisavarustuse DEH21B saab paigaldada seadmesse MOVIDRIVE® MDX61B suu-
ruses 0-7. Seadmesse MOVIDRIVE® MDX61B suuruses 0 tohib lisavarustust

DEH21B paigaldada vdi sealt eemaldada ainult SEW-EURODRIVE.
+ Valikukaart DEH21B tuleb paigaldada anduri pessa.

+ X62 kllge Uhendatud anduri DC 24 V toitepinge on tagatud, kui X60 on DC 24 V

toitepingega  varustatud. @ Pddrake  tdhelepanu  slUsteemi  k&siraamatu
"MOVIDRIVE® MDX60B/61B" peatlikile "Projekteerimine".
DEH21B eest- |Kirjeldus Klemm Funktsioon
vaade
1806096139|X62: absoluutvaartuse anduri then- [X62:1 Andmed +
DEH21B ||dus X62:2 Reserveeritud
X62:3 Takt +
X62:4 Reserveeritud
X62:5 DGND
N X62:6 Andmed —
x X62:7 Reserveeritud
X62:8 Takt —
X62:9 DC 24 V valjund
X60: elektritoide X60:1 24VIN
S el X60:2 DGND
< |2  |[X15: mootori anduri sisend X15:1 (COS+) signaali jalg A (K1)
X15:2 (SIN+) signaali jalg B (K2)
X15:3 Signaali jalg C (KO0)
X15:4 Data+
152 o8 X15:5 Reserveeritud
21 . X15:6 Etalonpotentsiaal TF/TH/KTY-/PK
<1les X15:7 Reserveeritud
9° o1 X15:8 Etalonpotentsiaal DGND
&) X15:9 (COS-) _S|gnae_ll!.J.aIg_A (K1)
X15:10 (SIN-) signaali jalg B (K2)
X15:11 Signaali jalg C (K0)
X15:12 DATA-
X15:13 Reserveeritud
X15:14 TF/TH/KTY+/PK Ghendus
X15:15 DC +12 V (tolerants DC 10,5-13 V)
(max koormus X15:15 = DC 650 mA)
MARKUS
i X15 toitepingest DC 12 V piisab, et SEW-i andurit (v.a HTL-andurit) oleks vdimalik

Uhendada toitepingega DC 12 V.

toitepingega DC 24 V kaitada. Kontrolliige kdigi teiste andurite puhul, kas neid saab

TAHELEPANU

HTL-andureid ei tohi Ghendada vahetult lisavarustuse DEH21B liidesega X15.
Lisavarustuse DEH21B liides X15 (mootori anduri sisend) voib katki minna.
» Kasutage liideseadapterit DEW11/12

Kasutusjuhend — MOVIDRIVE® MDX60B/61B
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4 Paigaldamine

Lisavarustuse DEU21B (hendus ja klemmide kirjeldus

419 Lisavarustuse DEU21B uhendus ja klemmide kirjeldus

4191 Tootekood
Lisavarustus mitme anduri kaart tiip DEU21B: 01822696

MARKUS

i + Lisavarustuse DEU21B kohta leiate tapsemat teavet kasiraamatust "MOVIDRIVE®
MDX61B mitme anduri kaart DEU21B".
+ Lisavarustuse DEU21B saab paigaldada seadmesse MOVIDRIVE® MDX61B suu-
ruses 0-7. Seadmesse MOVIDRIVE® MDX61B suuruses O tohib lisavarustust
DEU21B paigaldada voi sealt eemaldada ainult SEW-EURODRIVE.
+ Valikukaart DEU21B tuleb paigaldada anduri pessa.
DEU21B eestvaa- |Kirjeldus Klemm Funktsioon
de
DEU21B X14: valise anduri sisend voi inkre- | X14:1 (COS+) signaali jalg A (K1)
mentaalanduri emuleerimise valjund |X14:2 (SIN+) signaali jalg B (K2)
Inkrementaalanduri emuleerimise val-|X14:3 Signaali jalgi C (KO) / Takt +
g e jund: X14:4 DATA+ CANHigh
S . + Signaali tase RS422 kohaselt X14:5/6 Reserveeritud
ol I . » Impulsside arv on sama nagu moo-|X14:7 UmberlUlitus
I torianduri sisendil X15. X14:8 Etalonpotentsiaal DGND
158 o8 X14:9 (COS-) signaali jalg A (K1)
X14:10 (SIN-) signaali jalg B (K2)
—— X14:11 Signaai jalg C (K0) / Takt —
: - ow
X14:12 DATA- CANL
1% 28 X14:13 24 V DC anduri toide"
wilo? X14:14 Reserveeritud
x|lse X14:15 12 V DC anduri toide?
9° o
X15: mootori anduri sisend X15:1 (COS+) signaali jalg A (K1)
X15:2 (SIN+) signaali jalg B (K2)
X15:3 Signaali jalgi C (KO) / Takt +
X15:4 DATA+
X15:5 Reserveeritud
X15:6 Etalonpotentsiaal TF/TH/KTY-/PK
X15:7 Reserveeritud
X15:8 Etalonpotentsiaal DGND
X15:9 (COS-) signaali jalg A (K1)
X15:10 (SIN-) signaali jalg B (K2)
X15:11 Signaai jalg C (K0) / Takt —
X15:12 DATA-
X15:13 DC 24 V anduri toide"
X15:14 TF/TH/KTY+/PK Gihendus
X15:15 DC 12V (tolerants DC 10,5-13 V)?

1) Kui seadmete kogukoormus uletab 24 V tasemel 400 mA, siis tuleb X10:9/X10:10 kaudu Ghendada véline 24 V DC toiteallikas. P66-
rake tahelepanu susteemi kdsiraamatu "MOVIDRIVE® MDX60B/61B" vastavasisulisele peatiikile "Projekteerimine”.
2) X14:15 ja X15:15 maksimaalne koormus on kokku 650 mA DC.

TAHELEPANU

X14 ja X15 Uhendusi ei tohi kaituse ajal kilge ega lahti Ghendada.
See voib anduri voi anduri kaardi elektrilisi komponente rikkuda.
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Paigaldamine 4

Lisavarustuse DEU21B (hendus ja klemmide kirjeldus

MARKUS

+ Kui liidest X14 kasutatakse inkrementaalanduri emuleerimise valjundina, siis tuleb
Umberlilitus (X14:7) sillata DGND (X14:8) abil.

« 24V SEW-EURODRIVE'l andurid (v.a HTL ja Hiperface®) on laia pingevahemiku-
ga (DC 10-30 V) ja neid saab alternatiivselt varustada ka pingega DC 24 V
(PIN13) v6i DC 12 V (PIN15).

» Valikukaardi kasutamisel ei ole DGND ja kaitsemaanduse vaheline potentsiaali-
eraldus véimalik

Kasutusjuhend - MOVIDRIVE® MDX60B/61B ] 2 5



4 Paigaldamine

Lisavarustuse DER11B (selslitin) Gihendus ja klemmide kirjeldus

4.20 Lisavarustuse DER11B (selsuiin) iihendus ja klemmide kirjeldus

4201 Tootekood
Lisavarustus selsllnikaart tGip DER11B: 08243077

MARKUS

i + Lisavarustuse DEU21B, DER11B saab paigaldada seadmesse MOVIDRIVE®
MDX61B suuruses 0-7. Seadmesse MOVIDRIVE® MDX61B suuruses 0 tohib li-
savarustust DEU21B, DER11B paigaldada véi sealt eemaldada ainult SEW-
EURODRIVE.

» Lisavarustus selsutnikaart tiup DER11B on vdimalik ainult Ghenduses seadmega
MOVIDRIVE® MDX61B, mitte seadmega MDX60B.
+ Lisavarustus DER11B tuleb paigaldada anduri pessa.
DER11B eestvaa- (Kirjeldus Klemm Funktsioon
de
DER11B X14: Valise anduri sisend voi inkremen- |X14:1 (cos) signaali jalg A(K1)
taalanduri emuleerimise valjund X14:2 (sin) signaali jalg B (K2)
Inkrementaalanduri emuleerimise impul- [X14:3 Signaali jalg C (KO0)
g% %1 siarv alati 1024 impulssi poorde kohta  |X14:4 DATA+
<e . X14:5/6 Reserveeritud
<Ile . X14:7 Umberliilitus
I X14:8 Etalonpotentsiaal DGND
132 o8 X14:9 (cos—) signaali jalg A (K1)
X14:10 (sin—) signaali jélg B (K2)
X14:11 Signaali jalg C (KO0)
X14:12 DATA-
X14:13/14 Reserveeritud
o X14:15 DC +12 V (tolerants DC 10,5-13 V)
X (max koormus DC 650 mA)
X15: selstini sisend X15:1 sin+ (S2)
X15:2 cos+ (S1)
X15:3 Ref. + (R1)
X15:4 N.C.
X15:5 Etalonpotentsiaal TF/TH/KTY—-/PK
X15:6 sin— (S4)
X15:7 cos— (S3)
X15:8 Ref.— (R2)
X15:9 Uhendus TF/TH/KTY+/PK
i + Kui liidest X14 kasutatakse inkrementaalanduri emuleerimise valjundina, siis tuleb

Umberlllitus (X14:7) sillata DGND (X14:8) abil.

+ X14 toitepingest DC 12 V piisab, et SEW-i andurit (vélja arvatud HTL-andurit)
oleks voimalik toitepingega DC 24 V kaitada. Kontrollige kdigi teiste andurite pu-
hul, kas neid saab Uhendada toitepingega DC 12 V.

4.20.2 Lubatud andurid liidesega X:14
P&orake tahelepanu peatikile "Valise anduri Ghendus X:14-ga" (— B 128).
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Paigaldamine 4

Lisavarustuse DER11B (selslitin) Gihendus ja klemmide kirjeldus

4.20.3 Selsiiiin, X:15

Liidesega X15 (selsuuni sisend) saab Uhendada 2-pooluselisi selstitine, AC 7 V,
7 kHz. Selstuni amplituudide lGlekandesuhe peab olema 0,5 + 10%. Vaiksemate vaar-
tuste korral kahaneb reguleerimise tundlikkus, suurematel vaartuste korral vdib ana-
IGGsimine muutuda ebastabiilseks.

Selsuini thendamiseks DER11B-ga pakub SEW-EURODRIVE jargmisi seeriaviisili-
selt toodetud kaableid:

Andurid DT..-/DV..- ja CM..-mootoritel — MOVIDRIVE®
Mootoritliip Andur Ajami muundur Mootor Kaabel
MOVIDRIVE®
CM71-112 Selstilin
01994875
01993194
CM71-112 Selsuin
01995898
01995901
CMP Selsiun
01994875
01993194

23535083/ET — 11/2017
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4 Paigaldamine

Valiste andurite Uhendus liidesega X:14

4.21 Vailiste andurite tihendus liidesega X:14

4211 Lisavarustusega DEH11B, DEU21B ja DER11B (X:14) iihendatud valised andurid

Lisavarustuse DEH11B ja lisavarustuse DER11B pistikuga X14 tohib Uhendada jarg-
misi véliseid andureid:

Lisavarustusega DEH11B ja DER11B ihendatud valised andurid —
MOVIDRIVE® (X:14)
Andur Ajami muundur Kaabel Detailid
MOVIDRIVE®
AS1H
ESTH 08180156
AVIH 08181659
AS1H
ESTH 18106951
AVIH 18106978
EH1S
ES1S 08198691
ES2S 08181683
EV1S
ES1R
ES2R
EV1R
EH1R
ES1T q
ES2T
01988298

EVIT

11A X2: 0198828X
ERTT 081816403

i) —
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Paigaldamine 4

Valikuliste andurite iihendus

4.22 Valikuliste andurite (ihendus

4.22.1 Lisavarustuse DEH11B ilihendus

Anduri tihendus liidesega X:15

Sdltuvalt mootoritiitibist ja mudelist Ghendatakse andur pistikihenduse voi klemmikar-
bi kaudu.

DR71-315

Uhendage andur lisavarustusega DEH11B jargmiselt:
max. 100 m (330 ft)

D s a——— » DEH11B, X15:
cos+ A RD / —
cos- A BU!
sint+ B YE!
sin- B _GN 1
C+ C BN

C- C wH
DATA+ D BK
DATA- D VT
UB UB RD-BU. !
DGND L GY:PK| |
SAEE
PK
©) ©)
18014400817423627
CM71-112/CMP pistikiihendusega
Uhendage Hiperface®-i andur lisavarustusega DEH11B jargmiselt:
AS1TH/ES1H / AV1H
AF1H / EF1H /AKOH « max. 100 m (330 ft) » DEH11B, X15:
cos+ 3RD NI Y ——
COS- 4 BU "'
sint 5YE :
sin- B6GN: 1
DATA- 7 VT |
DATA+ 8BK:

TF/TH/KTY+/PK _9BN:
TF/TH/KTY-/PK 10 WH:
L 11 GY-PK
Us 12 RD-BY
PK
GY '

18014400315547531
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CM71-112 klemmkarbiga
Uhendage Hiperface®-i andur lisavarustusega DEH11B jargmiselt:

100
AHIEH L DEH11B, X15:
cos+| 1 — — 1 G
cos- |2 | BY—+ g
e [RlLYE [ .
sin+ % oN ‘ ;2 15 08
sin- : , 10 o
DATA- |5 |- Lo | S0
DATA+[6 | BK al]oq
— | ' : o
TRTHKTY+/PK [0 1B 14 || © o
TF/TH/KTY-/PK |10 : .‘ T 6 ||[l9o ©
1|7 GYP[‘( ! L g o4
U.| 8] RDBU, [ ;
S Lk @
/ =
GY
y y
9007201060812171
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Valikuliste andurite iihendus

Sin/cos- ja TTL-anduri iihendamine (DC 24 V)

Valikvarustusega DEH11B tohib Uhendada ka suure lahutusvdimega sin/cos-andureid
ja DC 24 V elektritoitega TTL-andureid. Uhendage DC 24 V elektritoitega sin/cos an-
dur ja TTL-andur lisavarustusega DEH11B jargmiselt:

.100
E.S/E.R — e — DEH11B, X15:
A (K1) YE— Dy
A (K1) SN 9
B (k2) D 2 8
I —— = = ! ! '
00000000 \ B (K2) BY- 10
_@ C (ko) PK_ i : 3
= o) GY ! . .
UB L K1 K2 KO K1 K2 KO C (KO) A ' :11
UBLABCABC uB WH: ' 5
| BN " ; 8
; BK 1
VT
,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,, B
<& @ N\
1806074507

TTL-anduri (DC 5 V) iihendamine

DC 5V elektritoitega TTL-andurid tuleb tihendada lisavarustusse kuuluva DC 5V an-
duri toite tiup DWI11A kaudu (detaili number 08227594). Anduri toitepinge korrigeeri-
miseks tuleb (ihendada ka anduri juhe. Uhendage need andurid jargmiselt:

DEH11B, X15: 5 max. 5 m N
1 A(K1)é|; o "1 DWI1A
9 A KT — 6
! 2 B (k2) B2 -2
10 B (k2)BY+— L7
3 C (Ko)PKi F3 |y
11 C (K0)- Y — 8|2
15 uBWH__: L 9|0
BN: L >
8 1 BN o5 |3
I LS I b=
e e————— VR
» ® max. 100 m @u
A(k1)E — 1
A (KT) SN 6
e — |
S0008000 \ B (k2) RD -2
— O B2 — 7|8
UB L K1 K2 K0 KT K2 K0 E(Q)PK —3 g
UBLABCABTC C(KO)GY : ~8 |
uB WH :.‘ 9 Q
LBN 5
VT TN
@ ®

1806077579
* Pange sensori juhe (VT) anduri juures UB-le, a&rge DWI11A juures sillake.
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4

4.22.2

Klemmide/pistiku hoivatus

Lisavarustuse DER11B (selsiiiin) (ihendus liidesega X:15

CM..-mootorid: Selstitini Ghendused on paigutatud pistikiihendusse v6i 10-pooluseli-
sele Wago-klemmiribale.

Pistikihendus CM..: Firma Intercontec, tiip ASTA021NNOO 10 000 5 000

Klemm/PIN Kirjeldus Seeriaviisiliselt toodetud kaabli soo-
ne varv

1 Ref. + Referents Roosa (PK)

2 Ref.— Hall (GY)

3 cos+ Koosinussig- Punane (RD)

4 cos— naal Sinine (BU)

5 sin+ Siinussignaal Kollane (YE)

6 sin— Roheline (GN)

9 TF/TH/ | Mootorikaitse Pruun (BN) / lilla (VT)
KTY+/PK

10 TF/TH/ Valge (WH) / must (BK)
KTY-/PK

Selsuinsignaalidel on 10-pooluselisel Phoenixi klemmiribal ja pistikihenduse Uhen-

duselemendil samad numbirid.

Uhendus

Uhendage selsiiiin jargmiselt:

CM71...112

(1]
(2]

e max. 100 m .
1 1] Ref.+ PK ’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’ ”, SDER11B, X15:
| 2 | Ref .- GY | : [ 5
13 cos+ RD;’ 5
14| cos- BU: : P g
15| sin+ YE:" 1
16| sin- GN: | R
17 N.C. L D
18 N.C. b i
| 9 |[TF/TH/KTY+/PK BNi 4
10| TF/TH/KTY-/PK WH: o
- i y
Vi BK |
y y
9007201060861323

Pistikihendus

Klemmiriba
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4.22.3 Valiste andurite iihendamine lisavarustusrga DEH11B ja DER11B

Elektritoide

SEW-EURODRIVE'l DC 24 V elektritoitega (max DC 180 mA) andurid Gihendatakse
vahetult X14: kiilge. Nende SEW-EURODRIVE’l andurite toide toimub muunduri kau-
du.

DC 5 V elektritoitega SEW-EURODRIVE’l andurid tuleb Ghendada lisavarustusse kuu-
luva DC 5 V anduri toite tliip DWI11A (detaili number 08227594) kaudu.

HIPERFACE®-i anduri ihendamine

Uhendage Hiperface®-i andur AV1H jargmiselt.

DEH11B/DER11B,
X14:

max. 100 m

b 4

AV1H I«
COS 3RD [/

REFCOS 4BU
SIN 5YE!
REFSIN 6 GN
DATA+ 8BK
DATA- 7VT,
Us 12 RDBU
N GY'PK

,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,

1806128523

Peale selle saab Hiperface®-i andureid Ghendada soone otsahtilssidega varustatud,
seeriaviisilinselt toodetud kaablitega.

DEH11B/DER11B,

max. 100 m o
B X14:

AV1H

COS 3RD /7%
REFCOS 4BU;
SIN 5YE!
REFSIN 6 GN
DATA+ 8BK
DATA- 7 VT,
Ug 12 RDBU
N GY'PK

,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,

1806128523
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Valikuliste andurite ihendus

Sin/cos- ja TTL-anduri iihendamine (DC 24 V)
Uhendage DC 24 V elektritoitega sin/cos andur ja TTL-andur jargmiselt.

EH1S /| EH1R/ES1S /ES1R max. 100 m DEH11B/DER11B,
EVIS/EVIR/ES2R/ES2S  M———————— "% om —w X14:
YE % N S
A (K1) — F—— 1
A (KT) 2N 9
B (K2) :B ‘ ". 2 9 ol
) —_ ' ' [ ]
SO0 SY|\ B(K2) PK ——+10 v
_© C (K0) oy : t 3 . :
uB LK1 kokokTkzko | © (KO) . : T .
UBLABCABC uB WH: ; 115 ® e
+ BR AP P
BK 5 e
VT
® @

1806336395

TTL-anduri (DC 5 V) iihendamine

DC 5 V elektritoitega DC 5 V andurid EV1T, EH1T, ES1T ja ES2T tuleb Uhendada li-
savarustusse kuuluva DC 5 V anduri toite tilp DWI11A kaudu (detaili number
08227594). Anduri toitepinge korrigeerimiseks tuleb iihendada ka anduri juhe. Uhen-
dage need andurid jargmiselt.

DEH11B/DER11B, X14: max. 5 m "

1TAKNYE S — 1

9 A(KT)GN : 6

2 B(K2) RD_: 2

10 B(K2)BU: Py
3 C(Ko) PK S
11 C(K0) GY | | P E
15 UB WH; 9|2
8§  LIBN! 508
‘ BK =
SlovT >

EH1T /EVAT ©) max. 100 m
ES1T / ES2T I¢ — —

A K1) YE_— o

————————— A(m) N "‘ II‘ 6
B (K2) 715
UB LK1K2KoOKTKZKo /C (KO) PK 3 §
LA BCABC/CKoSY L g5
us WH P PN
n BN ! 5 x

VT* L
,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,, ——4*
& &
1806339467

* Pange sensori juhe (VT) anduri juures UB-le, arge sillake DWI11A juures!
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Inkrementaalanduri emuleerimise analliisimise (hendus

4.23 Inkrementaalanduri emuleerimise analiilisimise (ihendus

4.23.1 Inkrementaalanduri emuleerimine

Lisavarustuse DEH11B vdi DER11B pistikut X14 saab kasutada ka inkrementaalandu-
ri emuleerimise valjundina. Selleks tuleb teil imberlilitus (X14:7) DGND-ga (X14:8)
sillata. X14 annab siis inkrementaalanduri signaale RS422 kohase signaalitasemega.
Impulsiarv on:

» DEH11B juures nagu pistiku X15 mootori anduri signaal
+ DER11B juures1024 impulssi p66rde kohta
<100 m DEH11B / DER11B

A1) YE
A (KT) ;
| B(Kk2) BB
| B(k2) BY—
— 1 C (ko) PE—
=R EREEER) C ko) &

Aakx
IR MR
HHIS

(=N

9007201061090699
Seeriaviisiliselt toodetud kaabli detaili number:
» lisavarustus tiiip DEH/DER11B X14: — Inkrementaalanduri emuleerimine
— fikseeritud paigalduseks: 08197687
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4.24 Ulema ja alluva iihendamine

4241 Ulema ja alluva iihendamine

Lisavarustuse DEH11B, DEU21B véi lisavarustuse DER11 pistikut X14 vdib kasutada
ka rakenduseks "Siinkroonne talitlus" (mitme MOVIDRIVE®-i seadme (ilema ja alluva
Uhendus). Selleks tuleb teil masteri poolel imberlilitus (X14:7) DGND-ga (X14:8) silla-
ta.

Jargmisel joonisel on toodud Ghendus X14-X14 (= kahe MOVIDRIVE®-i seadme lile-
ma ja alluva thendus).

MOVIDRIVE®-Master MOVIDRIVE®-Slave
X14: X14:

max. 10 m

) 4

N

EEEN
~N o O = WON O -

1806354443
Seeriaviisiliselt toodetud kaabli detaili number:
» fikseeritud paigalduseks: 08179581

MARKUS

« MOVIDRIVE®-i iilemaga tohib (ihendada maksimaalselt kolm alluvat.

jde

+ Selleks jargige alltoodud juhiseid. Uksikute MOVIDRIVE®-i alluvate omavahelisel
ithendamisel ei tohi iihendada X14:7. Uhendusi X14:7 ja X14:8 tohib sillata ai-
nult MOVIDRIVE®-i iilema juures.
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Lisavarustuse DIO11B ihendus ja klemmide kirjeldus

4.25 Lisavarustuse DIO11B lihendus ja klemmide kirjeldus

4251 Tootekood
Lisavarustus sisendi/valjundi kaart DIO11B: 08243085

i

» Lisavarustus Sisendi/valjundi kaart DIO11B on vdimalik ainult Ghenduses sead-
mega MOVIDRIVE® MDX61B, mitte ssadmega MDX60B.

» Lisavarustus DIO11B tuleb paigaldada valjasiini pessa. Kui valjasiini pesa on
hdivatud, siis saab lisavarustusse kuuluva sisendi/valjundi kaardi paigaldada ka
laienduspessa.

+ Pistikiihenduse (klemmid X20, X21, X22, X23) pikendatud pidet tohib kasutada
ainult pistikilhenduste lahutamiseks (mitte thendamiseks.) Uhenduspesa ka-
sutada.

DIO11B eestvaade Klemm Funktsioon
1806361739|X20:1/2 Al21/22 Juhtarvu sisend n2, DC 10 V-0 - 10 V v6i DC 0-10 V
DIO11B (diferentsiaalsisend voi sisend AGND-etalonpotentsiaaliga)
X20:3 AGND Analoogsignaalide etalonpotentsiaal (REF1, REF2, A.., AO..)
[F 1]
Al21 1 @{ < X21:1 AOV1 Analoogne pingevaljund V1, tehase seadistus actual speed
Al22 2 @)‘ N [X21:4 AOV2 Analoogne pingevaljund V2, tehase seadistus output current
AGND 39, Analoogsete pingevaljundite koormatavus: |, = DC 10 mA
AOV1 S X21:2 AOC1 Analoogne vooluvaljund C1, tehasesate actual speed
AOCH 2 @)‘ X21:5 AOC2 Analoogne vooluvaljund C2, tehasesate output current
AGND 3 @)‘ v Parameetriga P642/645 Operating mode AO1/2 seadistatakse, kas pingevaljundid
AOV2 4 @>\ & V1/2 (DC 10 V — 0 — 10 V) vdi pingevaljundid C1/2 DC (0(4)-20 mA) on aktiivsed.
AOC2 5 ®\ Analoogvaljundite valikuvdimalused — Parameetermenui P640/643
AGND 8 ®\ max lubatud kaabli pikkus: 10 m / max valjundpinge: DC 15V
e X21:3/6 AGND Etalonpotentsiaal analoogsignaalidele (REF1, REF2, Al.., AO..)
DM@ 1 @){ X22:1-8 DI1Qg-17 Binaarsisendid 1-8, tehase seadistus No function
DI11 219 Binaarsisendite potentsiaalid on optronsidestiga lahutatud.
DI12 3 @‘ Binaarsisendite valikuvéimalused — Parameetermenii P61_
D13 |[M| 49!| [x22:9 bcom Binaarsisendite DI1@—17 etalonpotentsiaal
DI14 | [} 59 ﬁ X22:10 DGND Binaarsignaalide etalonpotentsiaal
DI15 || 691> « ilma sillata X22:9-X22:10 (DCOM-DGND) — potentsiaalivabad binaarsisendid
DI16 || 7|9 « sillaga X22:9-X22:10 (DCOM-DGND) — potentsiaaliga seotud binaarsisendid
bz 89| |x23:1-8 DO1G-17 Binaarvaljundid 1-8, tehase seadistus No function
DCOM 9 S)\ Binaarvaljundite koormatavus |, = DC 50 mA (lihisekindel, valisvoolu vastu kaitstud
DGND | [LIN09), kuni DC 30 V)
DO12 ﬁ Arge lihendage binaarvéljunditega voorpinget.
DO11 219 X23:9 24VIN Toitepinge DC +24 V binaarvaljunditele D013-D017, etalonpotentsiaaliga seotud
DO12 39 (etalonpotentsiaal DGND)
po13 |[H| 49 o
DO14 | [ 59| | &
DO15 || 69
DO16 719
DO17 N
24VIN SN
=71

23535083/ET — 11/2017
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4.25.2 Pingesisend 24VIN

Pingesisend 24VIN (X23:9) on ette nahtud toitepingeks DC +24 V binaarvaljunditele
DO1@-DO17. Etalonpotentsiaal on DGND (X22:10). Kui toitepinge DC +24 V on
Uhendamata, siis ei anna binaarvaljundid mingit taset. DC + 24 V toitepinget tohib sil-
lata ainult pdhiseadme Uhenduselt X10:8, kui koormust DC 400 mA ei Uletata (X10:8
voolupiirang).

Jargmisel pildil on kujutatud pingesisendit 24VIN (X23:9) ja etalonpotentsiaali DGND
(X22:10).

oV X22

24V‘4‘4‘7§§§

1806364811

4.25.3 Pingesisend n2

Analoogset juhtarvu sisendit n2 (Al21/22) saab kasutada diferentsiaalsisendina voi
AGND etalonpotentsiaaliga sisendina.

Jargmisel pildil on kujutatud juhtarvu sisendit n2.
Diferentsiaalsisend AGND etalonpotentsiaaliga sisend

DIO11B DIO11B

X20 — X20 =
S 1 @)‘ Al21 1 @)‘ Al21
. HE)| 2 S || Al22 S 2|9)| | Al22
by 319, | AGND ol * HL1[ 319, | | AGND
(D — + (D —

H e H —~————
o ov -
1806367883

4.25.4 Voolusisend n2

Analoogse juhtarvu sisendi n2 (Al21/22) kasutamisel voolusisendina tuleb kasutada
valist koormust.

Naiteks Rg = 500 Q — DC 0-20 mA =DC 0-10 V
Jargmisel pildil on kujutatud valise koormusega voolusisendit.

DIO11B
0...20 mA X20| _—

> @J{ Al21
_ \
B o

Q| | AI22
9,/ | AGND

|8 S—

+i500 of¢
10V
<7
-
WIN =

—

1806370955
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4.25.5 Pingeviljundid AOV1 ja AOV2
Analoogsed pingevaljundid AOV1 ja AOV2 tuleb lihendada vastavalt jargmisele pildile.

X20

X21

Paigaldamine 4

Lisavarustuse DIO11B ihendus ja klemmide kirjeldus

DIO11B

:

WIN =

(|| A1
(|| A22
.| | AGND

-10...0...10 V

4.25.6 Vooluviljundid AOC1 ja AOC2
Analoogsed vooluvaljundid AOC1 ja AOC2 tuleb Ghendada vastavalt jargmisele pildi-

le.

DD WN =

| | Aov1
/| | AOCH
AGND
AOV2
AOC2
| | AGND

DIO11B

X20 e

Al 3V,

x21| —n

0(4)...20 mA 1S
+< 2‘

HE| 3

AR

> 50
SN
=

Al21
Al22
AGND

AOV1
AOC1
AGND
AOV2
AOC2
AGND

DIO11B
X20| =0
19| [ Al21
%% 2% Al22
319, | AGND
X21| _—0x
119,| | AoV
2/9)| | AoCH
39| | AGND
Z 49| | Aov2
- 519,| | Aoc2
= HC1| 619,| | AGND
1806376075

DIO11B
X20

)
1@{ Al21
2®‘ Al22

L_i§} AGND

X21| _—

1®‘ AOV1
||| AOC1

3[9 | | AGND

0(4)...20 mA 49| | Aov2

. 5®‘ AOC2

HEA| 619, | AGND

1806377995
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4.26 Lisavarustuse DFC11B lihendus ja klemmide kirjeldus

4.26.1 Tootekood
Lisavarustus CAN-siini liildes tiip DFC11B: 08243174

i
* CAN-siini liides tiip DFC11B on vbéimalik ainult Uhenduses seadmega
MOVIDRIVE® MDX61B, mitte ssadmega MDX60B.
» Lisavarustus DFC11B tuleb paigaldada valjasiini pessa.
 Lisavarustuse DFC11B pinge {ihendatakse MOVIDRIVE® MDX61B kaudu. Eraldi
elektritoidet ei ole vaja.
DFC11B eest- Kirjeldus Kiipluliti Funktsioon
vaade Klemm
DFC 11B [|Kiiplilitiplokk S1: I6pptakistuse seadistamine R CAN-siini kaabli 16pptakistus
nc Reserveeritud
X31: CAN-siini (ihendus X31:3 CAN Low (sillatud X30:2-ga)
X31:2 CAN High (sillatud X30:7-ga)
RON OFF X31:1 DGND CAN"
ncS1 X30: CAN-siini Uhendus X30:1 Reserveeritud
(Standardi CiA kohane Sub-D9) X30:2 CAN Low (sillatud X31:3-ga)
X30:3 DGND CAN"
X30:4 Reserveeritud
Niss X30:5 Reserveeritud
>l o X30:6 DGND CAN"
1| X30:7 CAN High (sillatud X31:2-ga)
X31 X30:8 Reserveeritud
X30:9

X30

1806384907

1) CAN-siini lidese DGND on p&hiseadme DGND-st sdltumatu

4.26.2 MOVIDRIVE®-i ihendamine CAN-iga

Lisavarustuse DFC11B ihendamine CAN-siiniga toimub X30 v6i X31 kaudu analoog-
selt SBusiga (— ptk "Susteemisiini (SBus1)" Gihendamine) pdhiseadmes (X12). Erine-
valt siinist SBus1 on siini SBus2 puhul lisavarustuse DFC11B kaudu tagatud potent-
siaalieraldus.
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5

5.1.1

Kasutuselevotmine
Uldised markused kasutuselevétu kohta

Kasutuselevotmine

Uldised mirkused kasutuselevotu kohta

A HOIATUS

Katmata joutihendused.

Elektrilddgist tingitud surm voi rasked kehavigastused.
» Paigaldage puutekaitse eeskirjade kohaselt.

* Mingil juhul ei tohi kasutada puutekaitsmeta seadet.

Eeldus

Eduka kasutuselevdtu eelduseks on ajami dige projekteerimine. Projekteerimise Uksik-
asjalikud juhised ja parameetrite selgitused leiate sUsteemi k&siraamatust
MOVIDRIVE® MDX60/61B.

Teiste tootjate mootorite parameetrid

Andmebaasi on salvestatud SEW-EURODRIVE’l mootorite ja teiste tootjate mootorite
parameetrid. Me ei vastuta teiste tootjate mootorite digsuse ja ajakohasuse eest.

VFC tooreziimid ilma poorlemissageduse reguleerimiseta

Ajami muundurid MOVIDRIVE® MDX60/61B on tehases kaitatud sobiva voimsusega
SEW-i mootoriga. Mootori saab Uhendada ja ajamit kohe kaivitada peatiki "Mootori
kaivitamine" (— B 159) kohaselt.

MARKUS

Selles peatikis kirjeldatud kasutuselevétu funktsioonid on méeldud selleks, et sea-

jde

distada muundur optimaalseks t6dks reaalselt Ghendatud mootoriga ja piirtingimus-
tes.
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Kasutuselevotmine
Uldised markused kasutuselevétu kohta

51.4 Mootori muundurikombinatsioonid

Jargmistes tabelites on toodud véimalikud mootori muundurikombinatsioonid.

400/500 V seadmed
MOVIDRIVE® MDX60/61B
t66resiimis VEC SEW-EURODRIVE’l mootor
0005-5A3-4 DRN80M4
0008-5A3-4 DRN80M4
0011-5A3-4 DRN90S4
0014-5A3-4 DRN90L4
0015-5A3-4 DRN90L4
0022-5A3-4 DRN100LS4
0030-5A3-4 DRN100L4
0040-5A3-4 DRN112M4
0055-5A3-4 DRN13254
0075-5A3-4 DRN132M4
0110-5A3-4 DRN160M4
0150-503-4 DRN160L4
0220-503-4 DRN180L4
0300/-503-4 DRN200L4
0370-503-4 DRN225S4
0450-503-4 DRN225M4
0550-503-4 DRN250M4
0750-503-4 DRN280S4
0900-503-4 DRN280M4
1100-503-4 DRN315S4
1320-503-4 DRN315M4
1600-503-4 DRN315L4
2000-503-4 DRN315H4
2500-503-4 DRN315H4

142  Kasutusjuhend - MOVIDRIVE® MDX60B/61B

23535083/ET — 11/2017



23535083/ET — 11/2017

230 V seadmed

5.1.5

Kasutuselevotmine

Uldised markused kasutuselevétu kohta

MOVIDRIVE® MDX60/61B SEW-EURODRIVE’l mootor
tooreziimis VFC

0015-2A3-4 DRN90L4
0022-2A3-4 DRN100LS4
0037-2A3-4 DRN112M4
0055-2A3-4 DRN13254
0075-2A3-4 DRN132M4
0110-203-4 DRN160M4
0150-203-4 DRN160L4
0220-203-4 DRN180L4
0300-203-4 DRN200L4

Kasutamine tosteseadmetes

A HOIATUS

Allakukkuv tdsteseadis on eluohtlik.

Surm voi rasked kehavigastused.

Kasutusjuhend - MOVIDRIVE® MDX60B/618 | 4.3
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Kasutuselevotmine
Eelt6dd ja abivahendid

5.2 Eeltood ja abivahendid

jde

+ Kontrollige paigaldust.
+ Kasutuselevotmisel juhtpuldiga DBG60B

A HOIATUS

Muljumisoht mootori juhusliku kaivitumise tottu.
Surm vdi rasked kehavigastused.

» Valtige mootori juhuslikku kaivitumist naiteks elektroonikaklemmi ploki X13
eemaldamise abil.

» Olenevalt rakendusest tuleb inimeste ja masinate ohustamise valtimiseks raken-
dada taiendavaid turvameetmeid.

+ Kasutuselevétmisel juhtpuldiga DBG60B

Uhendage juhtpuldi DBG60B pistik pessa XT.

- Kasutuselevotmisel koos arvuti ja MOVITOOLS® MotionStudio tarkvarapake-
tiga

Uhendage liideseadapter (nt USB11A) pessa XT ja (ihendage see lidese kaabli

(RS232) abil arvutiga. Paigaldage arvutisse ja kaivitage MOVITOOLS® MotionStudio
tarkvarapakett.

» Lulitage sisse vorgupinge ja vajadusel DC 24 V.
» Kontrollige parameetrite eelseadistust (nt tehaseseadet).
» Kontrollige seadistatud klemmide héivatust (— P60_/P61_).

MARKUS

Kasutuselevotmine

muudab riihma parameetrite vaartusi automaatselt
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Kasutuselevotmine
Kasutuselevdtmine juhtpuldiga DBG60B

5.3 Kasutuselevétmine juhtpuldiga DBG60B

5.3.1 Uldteave

Vajalikud andmed

jde

Kasutuselevotmine juhtpuldiga DBG60B on vdimalik ainult tooreziimides VFC ja
U/f. Tooreziimid CFC ja SERVO on voimalikud ainult koos tarkvaraga MOVITOOLS®
MotionStudio.

Kasutusele voétmise kordaminekuks I&heb tarvis jargmisi andmeid
* Mootorittiip (SEW-EURODRIVE’l mootor vdi teise tootja mootor)
* Mootori andmed

— Nimipinge ja nimisagedus

— Valise mootori puhul lisaks: nimivool, nimivéimsus, vdimsustegur cos ¢ ja nimi-
pdodrlemissagedus.

* Vérgu nimipinge

Pddrlemissageduse regulaatori kasutuselevétmiseks on taiendavalt vaja:

* anduri tlup ja péorlemisanduri impulsside arv poérde kohta:

* mootori andmed
— SEW-i mootor: piduriga vdi ilma, raske ventilaatoriga (V-ventilaator) véi ilma
— Teise tootja mootor: mootori, piduri ja ventilaatori massinertsimoment

* Tee juhtimissiisteemi tundlikkus (tehaseseade = 1; kehtib enamiku rakenduste pu-
hul)

Kui ajam kipub vdnkuma — seadistus < 1.
Reguleerimisaeg on liiga pikk — seadistus > 1.
Soovitatav seadistusvahemik: 0,80-1-1,10 (tehaseseade = 1)

* Mootorivdlli kohta valja arvutatud koormuse (llekanne + t6dmasin) massiinertsi-
moment.

+ LOhima ndutud rambi aeg

MARKUS

» Aktiveerige parast kasutuselevdtmise I6petamist anduri seire (P504 = ON). Anduri
funktsioon ja elektritoide on siis seire all.

+ Uhendatud Hiperface®-i andur on alati seiratav, sdltumata parameetri P504 sea-
distusest. Andurite seire ei ole ohutuse seisukohast oluline funktsioon.

Kasutusjuhend — MOVIDRIVE® MDX60B/61B
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Kasutuselevdtmine juhtpuldiga DBG60B

5.3.2 Soovitud keele valimine

Parast seadme DBG60B esimest kaivitamist voi selle kaitamist tarneseisundis kuva-
takse mdne sekundi jooksul jargmine tekst:

SEW
EURODRIVE

Seejarel kuvatakse ekraanil keele valimise simbol.

&

Toimige keele valimiseks jargmisel viisil.

1810055819

+  Vajutage klahvi [®_. Ekraanile ilmub olemasolevate keelte loend.
- Valige klahvidega (1) / (4J soovitud keel.

+ Kinnitage keelevalik klahviga (). Ekraanil kuvatakse valitud keeles pohinait.
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5.3.3 Kasutuselevotmine

Kasutuselevotmine
Kasutuselevdtmine juhtpuldiga DBG60B

Jargmisel pildil kujutatakse nuppe, millega saab seadme kasutusse votta.

i

(1]
(2]
(3]
(4]
(3]
6]

Nupp
Nupp
Nupp
Nupp
Nupp
Nupp

NN

1810058891

Uks meniiiipunkt tiles

Sisestatud andmete kinnitamine
Kontekstimenld aktiveerimine

Uks meniilipunkt alla

Menuid vahetamine, kuvareZiim < td6tlusreziim

Kasutusse votmise katkestamine voi I6petamine

Kasutusjuhend — MOVIDRIVE® MDx608/618 = | 4.7/
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Kasutuselevdtmine juhtpuldiga DBG60B

5.34 Kasutuselevotmise protseduur

MARKUS
See naide kaib 400 V seadme kohta.

jde

148

. Andke klemmile X13:1 (DIG@ "/CONTROL.INHIBIT")

0-signaal, naiteks aratbmmatud elektroonikaklemmi
plokiga X13.

- Aktiveerige kontekstimenud, vajutades nuppu .

- Kerige klahviga (+J alla, kuni on valitud mentupunkt

"STARTUP".

- Vajutage kasutusse vdtmise alustamiseks klahvi ).

Kuvatakse esimene parameeter. Juhtpult on kuvarezii-
mis, mida tahistab parameetri numbri all vilkuv kursor.

» Liikuge klahviga W t66tlusreziimi. Vilkuv kursor
kaob.

- Valige klahviga (1) v&i klahviga 3 valja PARAME-
TER SET 1 v6i PARAMETER SET 2.

- Kinnitage valik klahviga (.

» Lulitage klahviga ) tagasi kuvareziimi. Kuvatakse
uuesti vilkuv kursor.

» Valige klahviga U jargmine parameeter.

. Seadistage, kas tegemist on Uhe mootoriga véi grupi-

ajamiga. Valige klahviga UJ jargmine parameeter.

. Seadistage soovitud to6reziim. Valige klahviga LU jarg-

mine parameeter.

. Seadistage, kas andurit tuleb analtisida. Valige klah-

viga L jargmine parameeter.

Kasutusjuhend — MOVIDRIVE® MDX60B/61B

0.00rpm
0.000Amp

CONTROLLER IN-
HIBIT

BASIC VIEW

PARAMETER MO-
DE

VARIABLE MODE

MANUAL MODE
STARTUP
COPY TO DBG
COPY TO MDX

STARTUP

PREPARE FOR
STARTUP

CO00*STARTUP

PARAMETER
SET 1

PARAMETER
SET 2

C22*MOTORS

SINGLE MOTOR
IDENT. MOTORS

C26*OPER. MODE1
STANDARD U/F
VFC

C29*encoder

NO
YES
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8.

10.

1.

12.

Kasutuselevotmine

Kasutuselevdtmine juhtpuldiga DBG60B

Seadistage soovitud tdoviis. Valige klahviga L jargmi-
ne parameeter.

Valige valja mootori tltp. Kui mootorit loendis ei kuva-
ta, valige loendist "NON-SEW MOTOR".

Valige klahviga (U jargmine parameeter.

Sisestage mootori andmesildi kohaselt vastavalt vali-
tud Uhenduse tulbile mootori nimipinge.

Naide. Andmesildil 230 A /400.. 50 Hz
A-Uhendus — sisestage 400 V.
A-Uhendus — sisestage 230 V.

A-Uhenduse korral saab kasutada kogu p6érdemo-
menti kuni 87 Hz, sest on olemas pingevaru (400 V
seade). Seadistage parast kasutuselevottu kdigepealt
parameeter P302 "MAXIMUM SPEED 1" sagedusele
87 Hz vastavale vaartusele ja kaivitage seejarel ajam.

Naide. Andmesildil 400 A/690.4 50 Hz
A-Uhendus — sisestage 400 V.

A-Uhendus pole mbttekas. Mootori valjatugevuse hak-
kaks vdhenema juba alates sagedusest 28 Hz.

Valige klahviga U jargmine parameeter.
Sisestage mootori tulbisildil toodud nimisagedus.

Naide. 230A/400.X 50 Hz
Sisestage 50 Hz \- ja A-Uhenduses.

Valige klahviga UJ jargmine parameeter.
SEW-MOOTORITE PUHUL

Mootorite vaartused on ara toodud 2- ja 4-pooluseliste-
le SEW-i mootoritele ja neid ei pea sisestama.

TEISTE TOOTJATE MOOTORITE PUHUL

C36"OPER. MODE

SPEED CONTROL
HOIST

C02*MOTOR TYPE
1

DRN80M42
DRN90S4
DRN90L4

C02*MOTOR TYPE
1

NON-SEW MOTOR
DT63K4/DR63S4

C03*V

MOT. RATED VOLT
1

400.000

C04* Hz

MOT. RATED
FREQ.1

50.000

5
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Kasutuselevdtmine juhtpuldiga DBG60B

12.

13.

14.

15.

16.

16.

17.

18.

Sisestage jargmised mootori andmesildil olevad and-
med.

+ Podrake tahelepanu parameetrile C10* mootori ni-
mivool, thenduse tluip (X voi A).

+ C11* mootori nimivdimsus
+ C12* vdimsustegur cos ¢
» C13* mootori nimi-pédrlemissagedus

Sisestage vorgu nimipinge (SEW-mootori puhul C05%,
teise tootja mootori puhul C14*).

Kui TF/TH ei ole X10:1/2 v6i X15 kiilge Ghendatud

— seadistage "NO RESPONSE". Kui TF/TH on ihen-
datud, seadistage soovitud veavastus. Anduri vali-
miseks tuleb parast kasutuselevottu seadistada P530
sensor type 1.

Alustage kasutusele votmise andmete arvutamist si-
sendiga "YES". Protsess kestab méne sekundi.

SEW-MOOTORITE PUHUL

Toimub arvutamine. Parast edukat arvutamist vaheta-
takse jargmisele menudpunktile.

TEISTE TOOTJATE MOOTORITE PUHUL

Védrmootorite puhul on arvutamiseks vaja moéotmistoi-

mingut.

* Andke parast nduet klemmile X13:1 (DIGQ "/
CONTROL.INHIBIT") 1-signaal.

* Andke parast kalibreerimist kiemmile X13:1 uuesti
0-signaal.

» Pérast edukat arvutamist vahetatakse jargmisele
menuupunktile.

Suvand "SAVE" tuleb seadistada valikule "YES". And-
meid (mootori parameetrid) ei kopeerita seadme
MOVIDRIVE® s&ilmallu.

Kasutusele vétmine on I16petatud. Liikuge nupuga
tagasi kontekstimenuusse.
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Cco5* Vv

RATED MAINS
VLTG

400.000

835" RESP. TF-SIG

NO RESPONSE
DISPLAY ERROR

C06*CALCULA-
TION

NO
YES

CO06*SAVE

NO
YES

STARTUP
DATA IS
BEING COPIED...

MANUAL MODE
STARTUP
COPY TO DBG
COPY TO MDX
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Kasutuselevotmine
Kasutuselevdtmine juhtpuldiga DBG60B

19. Kerige klahviga 4J alla, kuni on valitud mentiipunkt SIGNATURE
"QUIT", QuIT

BASIC VIEW

20. Kinnitage klahviga . Kuvatakse péhikuva. 0.00rpm
0.000Amp

CONTROLLER IN-
HIBIT
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Kasutuselevotmine

5

5.3.5

Esmane kasutuselevott viiakse |abi ilma pdérlemissageduse regulaatorita (— ptk "Ka-

Kasutuselevdtmine juhtpuldiga DBG60B

Poorlemiskiiruse regulaatori kasutuselevott

sutuselevétu kulg, etapid 1-17").

1.

Kuvatakse seadistatud tooreZiim. Kui see on digesti
seadistatud, siis ligute edasi jargmisesse menuupunk-
ti.

. Valige dige anduri tlup.

. Seadistage 6ige anduri resolutsioon.

SEW-MOOTORITE PUHUL

. Sisestagem kas mootoril on pidur.

. Seadistage juhtimissisteemi teekonna jaikus.

Kui ajam kipub vénkuma — seadistus < 1.
Reguleerimisaeg on liiga pikk — seadistus > 1.
Soovitatav seadistusvahemik: 0,90 ... 1 ... 1,10

. Sisestage, kas mootoril on tiivikuga ventilaator (Z ven-

tilaator).

TEISTE TOOTJATE MOOTORITE PUHUL

. Sisestage mootori inertsimoment.

. Seadistage juhtimissisteemi teekonna jaikus.

Kui ajam kipub vénkuma — seadistus < 1.
Reguleerimisaeg on liiga pikk — seadistus > 1.
Soovitatav seadistusvahemik: 0,90 ... 1 ... 1,10

152  Kasutusjuhend - MOVIDRIVE® MDX60B/618

CO0*STARTUP
PARAMETERSET 2
VFC-n-CONTROL

C15"ENCODER
TYPE

INCREM. ENCOD.
TTL

SINE ENCODER
RESERVED

C16* ENC. RESO-
LUT.

512 Inc
1024 Inc
2048 Inc

C17*BRAKE

WITHOUT
WITH

c18*
STIFFNESS
1.000

C19*Z FAN

WITHOUT
WITH

D0o*
JO OF THE MOTOR
4.600

c18*
STIFFNESS
1.000
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10.

11.

12.

13.

14.

Kasutuselevotmine

Kasutuselevdtmine juhtpuldiga DBG60B

. Sisestage piduri ja ventilaatori inertsimoment.

. Sisestage mootorivdlli kohta valja arvutatud koormuse

(reduktor + t66masin) massiinertsimoment.

. Sisestage soovitud lGhima rambi aeg.

. Alustage kasutusele votmise andmete arvutamist si-

sendiga "YES". Protsess kestab méne sekundi.

Toimub arvutamine. Parast edukat arvutamist vaheta-
takse jargmisele menudpunktile.

Suvand "SAVE" tuleb seadistada valikule "YES". And-
meid (mootori parameetrid) ei kopeerita seadme
MOVIDRIVE® sailmallu.

Kasutusele vétmine on I8petatud. Liikuge nupuga
tagasi kontekstimenulsse.

Kerige klahviga alla, kuni on valitud mentipunkt
"QUIT".

Kinnitage klahviga (. Kuvatakse péhikuva.

D0o*
J BRAKE+FAN
1.000

C20* 10e—4kgm?

LOAD MOMENT OF
INERTIA

0.200

C21*s
SHORTEST RAMP
0.100

CO06*CALCULA-
TION

NO
YES

CO06*SAVE

NO
YES

STARTUP
DATA IS
BEING COPIED...

MANUAL MODE
STARTUP
COPY TO DBG
COPY TO MDX

SIGNATURE
QUIT

BASIC VIEW

0.00rpm
0.000Amp

CONTROLLER IN-
HIBIT

5
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Kopeerige parameetrite kogum pérast kasutuselevottu MOVIDRIVE®-ilt juhtsead-
mele DBG60B. Seda saab teha jargmisel viisil.

— Avage kontekstimenliis menttpunkt "COPY TO DBG". Kinnitage klahviga 9.
Parameetrite kogum kopeeritakse MOVIDRIVE®-ilt DBG60B-le.
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Kasutuselevdtmine juhtpuldiga DBG60B

— Avage kontekstimenuis meniipunkt "PARAMETER MODE". Valige paramee-
ter P807 "MDX — DBG". Parameetrite kogum kopeeritakse MOVIDRIVE®-ilt
DBG60B-le.

NUlUd saab parameetrite kogumit juhtseadmega DBGG60B kopeerida teistele
MOVIDRIVE®-i seadmetele. Uhendage juhtseade DBG60B teise muunduriga. Pa-
rameetrikogumi kopeerimiseks DBG60B-It teisele muundurile on teil jargmised voi-
maluse.

— Valige uue muunduri kontekstimenuist mentipunkt "COPY TO MDX" ja kinni-
tage klahviga . Parameetrite kogum kopeeritakse DBG60B-st MOVIDRIVE®-
ile.

— Avage kontekstimenliis menudpunkt "PARAMETER MODE". Valige paramee-

ter P806 DBG — MDX. Parameetrite kogum kopeeritakse DBG60B-st
MOVIDRIVE®-ile.

A HOIATUS

Sobimatutest andmetest tingitud parameetrite vale seadistus.

Surm voi rasked kehavigastused.

Maarake teiste tootjate mootorite puhul kindlaks &ige pidurite rakendumise aeg
(P732/P735).

Pidage mootori kaivitamisel silmas peatlkis "Mootori kaivitamine toodud marku-
si" (— |k 102).

Aktiveerige TTL- ja sin/cos andurite puhul andurite seire (P504 = "ON"). Anduri-
te seire ei ole ohutuse seisukohast oluline funktsioon.

5.3.6 Parameetrite seadistamine

Parameetrite seadistamiseks toimige jargmises jarjekorras.

Kuvage klahviga = kontekstimenti. Valige kontekstimenuust punkt "PARAME-
TER MODE". Kinnitage valik klahviga ). Juhtseade on parameetrireziimis, mida
tahistab parameetri numbrite all paikneb vilkuv kursor.

Liikuge klahviga W t66tlusreziimi. Vilkuv kursor kaob.

Valige voi seadistage klahvidega (L vdi parameetri ige vaartus.
Kinnitage valik vdi seadistus klahviga .

Liikuge klahviga \WJ tagasi parameetrireziimi. Kuvatakse uuesti vilkuv kursor.

Valige klahviga I jargmine parameeter.
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54 Tarkvara MOVITOOLS® MotionStudio kasutamine
5.4.1 Masinaehitustarkvara MOVITOOLS® MotionStudio

Ulesanded
Tarkvarapakett pakub teile jarjekindlust jargmistel Glesannete juures.
+ Seadmetega side loomine
* Funktsioonide kasutamine seadmetega

Seadmetega side loomine

Seadmetega side loomiseks on tarkvarapaketti MOVITOOLS® MotionStudio integree-
ritud SEW-i kommunikatsiooniserver.

SEW-i kommunikatsiooniserveriga saate seadistada sidekanaleid. Kui sidekanalid on
korra seadistatud, siis peavad seadmed sidet oma sidevalikute abil. Samaaegselt
saab kasutada maksimaalselt nelja sidekanalit.

MOVITOOLS® MotionStudio toetab jargmist tlilipi sidekanaleid.
» Seeriaparane (RS-485) liidesekonverteri kaudu

» Slsteemisiin (SBus) lidesekonverteri kaudu

+ Ethernet

+ EtherCAT®

+ Valjasiin (PROFIBUS DP/DP-V1)

* Tool Calling Interface

Olenevalt seadmest ja selle sidevalikutest on teile nendest sidekanalitest antud kindel
valik.

Funktsioonide kasutamine seadmetega
Tarkvarapakett pakub teile jarjekindlust jargmiste funktsioonide kasutamisel.
+ Parametreerimine (nt seadme parameetripuus)
+ Kasutuselevotmine
* Visualiseerimine ja diagnoos
* Programmeerimine

Funktsioonide kasutamiseks seadmetega on tarkvarapaketti
MOVITOOLS® MotionStudio integreeritud jargmised p&hikomponendid.

* MotionStudio
« MOVITOOLS®

Koikidele funktsioonidele on vastavad tooriistad. Tarkvarapakett
MOVITOOLS® MotionStudio pakub sobivaid t6driistu igale seadmettiiibile.

Tehniline tugi
SEW-EURODRIVE pakub teile 66paevaringset klienditeeninduse infoliini.

Valige ette (+49) 0 18 05 ja sisestage seejarel oma telefoni klaviatuurilt tAhekombinat-
sioon SEWHELP. Loomulikult vdite valida ka numbri (+49) 0 18 05 - 7 39 43 57.
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Veebiabi
Parast paigaldust saate kasutada jargmisi abivahendeid.
* Peale tarkvara kaivitamist kuvatakse dokumentatsiooni teile abiaknas.

Kui kaivitamisel abiakent ei kuvata, siis inaktiveerige kontrollvali Display menuu-
punktis [Settings] [Satted] / [Options] [Valikud] / [Help] [Abi].

Kui uuesti kuvatakse abiaken, siis aktiveerige kontrollvali Display menuupunktis
[Settings] [Satted] / [Options] [Valikud] / [Help] [Abi].

+ Kontekstitundlikku abi pakutakse teile nendel valjadel, kus teil oodatakse sisestusi.
Nii naiteks kuvatakse klahvi <F1> vajutades seadme parameetrite vahemikud.
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5.4.2 Esimesed sammud

Kaivitage tarkvara ja looge projekt
MOVITOOLS® MotionStudio kaivitamiseks ja projekti loomiseks toimige jargmisel viisil.

1. Kaivitage MOVITOOLS® MotionStudio Windowsi stardimenlitist jargmise menii-
punkti alt.

[Start] / [All programs] [K&ik programmid] / [SEW] / [MOVITOOLS-Motion-
Studio] / [MOVITOOLS-MotionStudio]

2. Looge projekt, andke sellele nimi ja valige salvestamiskoht.

Andmeside loomine ja vérgu skannimine

Andmevahetuse loomiseks programmiga MOVITOOLS® MotionStudio ja oma vdrgu
skannimiseks toimige jargmisel viisil.

1. Seadke sisse andmevahetuskanal, et oma seadmetega suhelda.

Andmevahetuskanali konfigureerimiseks vajaminevad detailsed andmed leiate
vastava andmevahetusviisi peatukist.

2. Skannige oma vork (seadmete skannimine). Kasutage selle jaoks simboliriba nup-
pu [Start network scan] [Alusta vorgu skannimist] [1].

Markige seade, mida soovite konfigureerida.
4. Avage parema hiireklahviga kontekstimenuu.

Tulemusena kuvatakse seadmele vastavad tooriistad, millega seadme funktsioone
taita.

Markige seade, mida soovite konfigureerida.
6. Avage parema hiireklahviga kontekstimenuu.

Tulemusena kuvatakse seadmele vastavad tdodriistad, millega seadme funktsioone
taita.

Seadmete kasutuselevéott (Online)
Seadmete (Online) kasutusele votmiseks toimige jargmiselt.
1. Vahetuge vérguvaatesse.
2. Kldpsake stimboliribal siimbolil "vahetumine Online-reziimi" [1].
D~ G ‘ + <+ X | [#Scan

|
(]

[11 Simbol Online-reziimi vahetu-
mine
3. Valige vélja seade, mille soovite kasutusele votta.
4. Avage kontekstimenu ja valige kask [Kasutuselevott] / [Kasutuselevétt].
Tulemusena avaneb kastuselevdtu abiline.

5. Jargige kasutuselevdtu abilise juhtndodre ja laadige I16puks seadmesse kasutusele-
votu andmed.
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HTL mootori anduri kasutuselevott

HTL mootori anduri (v.a DEU21B) kasutuselevotmisel seadmel MOVIDRIVE®
MDX61B jargige jargmisi DEH11/21B-ga kasutuselevétmise juhiseid.

SEW-motor type 1 IEC, NEMA, C54, DX, DZ, JEC x|
Motor type 1 IDTSDS4 j
Motor rated wvoltaoge 1 [v] |4DD

Motor rated frequency 1 [He] |50

Mains rated voltage [V] |4DD
SEW encoder type O SEW ENCODE R —[1]
Encoder type |INCR.ENCODER TTL > —([2]
Encoder increments [Inc/rev] I‘IEI24 j —[3]
835 Response TF sensor INU RESPOMSE j
530 Sensor type 1 INU SEMSOR j

£ Zuick I Wieiter » I Abbrechen

1810081419

[11 Valikuloend "SEW encoder type" (SEW-i anduri tlilp)
[2] Valikuloend "Encoder type" (Anduri titp)
[3] Valikuloend "Encoder increments" (Anduri resolutsioon)

» Valige valikuloendis "SEW encoder type" (SEW-i anduri tldp) [1] valja sisestus
»,Non-SEW encoder* (teise tootja andur).

+ Valige valikuloendis "Encoder type" (Anduri tldp) [2] vélja sisestus "INKREM.ENC.
TTL" (INKREM. ANDUR.TTL).

» Valige valikuloendis "Encoder increments" (Anduri resolutsioon) [3] valja HTL moo-
tori andurile trikitud anduri resolutsioon (SEW-i HTL andurite puhul 1024).
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5.5 Mootori kaivitamine

5.5.1 Etteantud analoogsed nimivaartused

Allolevas tabelis naidatakse, millised signaalid tuleb nimivaartuse eelvaliku UNIPOL /
FIX.SETPT (P100) puhul kiemmidele X11:2 (Al1) ja X13:1-X13:6 (DIZJ-DIQJ5) saata,
et ajamit kaitataks etteantud analoogse nimivaartusega.

Funktsioon X11:2 X13:1 X13:2 X13:3 X13:4 X13:5 X13:6
(Al11) (DIGD) (DI91) (DI92) (DI193) (DI94) (DIG@5)
Analoogsi- | /Control- | Parem/ Vasak/ | Aktiveeri- | n11/n21 | n12/n22
send n1 ler inhibit seis seis mine/stopp

Controller inhibit X 0 X X X

Stopp X 1 X X 0

Vabastus ja hoidmi- X 1 0 0 1

ne

Paripaeva, 50% n,,,, 5V 1 1 0 1

Paripaeva, n,,,, 10V 1 1 0 1

Vastupaeva, 50% 5V 1 0 1 1

nmax

Vastupdeva, N, 10V 1 0 1 1 0 0
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5.5.2 Toodiagramm

Jargmine tdéddiagramm kujutab naitlikult, kuidas mootorit kaivitatakse klemmide
X13:1-X13:4 lulitamise ja analoogsete nimivaartustega. Binaarvaljundit X10:3 (DBJQ
"/Brake") kasutatakse pidurikaitsme K12 lilitamiseks.

o

Sisend DIZQD
/Controller inhibit
ng
. "1" 9
Sisend DIg1
Parem/seis
ngn
) "1" 7
Sisend DIg2
Vasak/seis
ng

SisendDI3 17
Aktiveerimine/

stopp ng
.
Véljund DB@J
/Pidur
ngy
10V A
Analoogsisend
n1 (Al11) 5V
ov
nmin™, .
Poorle- n A t11 Ules paremale
missagedus max t11 alla paremaje
50% n__ t11 Gles paremale 1 al .
N 11 Ules paremale i/ allaiparemale
nslart-slopp T
0 -
7 t11 up cow! Stopp-famp t13
50% N
-n max N
1810131851
i Juhtseadme blokeeringu (DIFQ = "0") ajal ei varustata mootorit vooluga. Pidurita

mootor jaab tihikaigule.
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5.5.3 Fikseeritud nimivaartused

Allolevas tabelis naidatakse, millised signaalid tuleb nimivaartuse eelvaliku UNIPOL /
FIX.SETPT (P100) puhul klemmidele X13:1-X13:6 (DIZJ-DIQD5) saata, et ajamit kai-
tataks etteantud analoogse nimivaartusega.

Funktsioon X13:1 X13:2 X13:3 X13:4 (DI93) X13:5 X13:6

(DIGD) (DIa1) (DI192) Aktiveerimine/ (DIg4) (DIG5)
IController | Parem/seis | Vasak/seis stopp n11/n21 n12/n22

inhibit

Controller inhi- 0 X X X X X

bit

Stopp 1 X X 0 X X

Vabastus ja 1 0 0 1 X X

hoidmine

Paripaeva 1 1 0 1 1 0

koos n11-ga

Paripaeva 1 1 0 1 0 1

koos n12-ga

Paripaeva 1 1 0 1 1 1

koos n13-ga

Vastupdeva 1 0 1 1 1 0

koos n11-ga

23535083/ET — 11/2017
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5.5.4 Toodiagramm

Jargmine téddiagramm kujutab naitlikult, kuidas sisemiste fikseeritud nimivaartustega
ajamit kaivitatakse klemmide X13:1-X13:6 lllitamisega. Binaarvaljundit X10:3 (DBQQ
"/Brake") kasutatakse pidurikaitsme K12 lilitamiseks.

Sisend DI@@
/Controller inhibit

ng
Sisend DIg1
Parem/seis

ng
Sisend DI@2
Vasak/seis

ng

Sisend DI@3 17
Aktiveerimine/

stopp nqgn
s
Sisend DIg4
n11/n21
nor
Sisend DI@5
n12/n22
non
. TR
Valjund DBZJ
/Pidur
nor
-
n rr?,;% 4 t11 tles paremale
Po&orle- i
t11 al al
missagedus ~ N12 1 B t11 alla parernale
n11 4 11 Ules paremale
o]
-n11 1
-n12 11 up cbw Stopp-ramp t13
-n13 -
1810136203
i Juhtseadme blokeeringu (DIY = "0") ajal ei varustata mootorit vooluga. Pidurita

mootor jaab tihikaigule.
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Manuaalreziim

jde

Funktsiooni Manuaalreziim puhul juhitakse muundurit juhtseadmega DBG60B/tarkva-
raga MotionStudio (kontekstimenlil — manuaalreziim). Manuaalreziimis kuvatakse
seadme 7-segmendilisele naidikule tahis "H".

Binaarsisendid, v.a X13:1 (DIgQ "/Controller inhibit"), manuaalreziimi ajal ei to6ta. Bi-
naarsisend X13:1 (DIQQ "/Controller inhibit") peab saama signaali "1", et ajam kaivi-
tuks manuaalreZiimis. Sisendiga X13:1 = "0" saab ajami manuaalreZiimis ka peatada.

Pddrlemissuunda ei maarata kindlaks binaarsisendite CW/stop vdi CCW/stop kaudu,
vaid juhtseadmel DBG60B/tarkvara MotionStudio pdérlemissuuna valiku kaudu. Sel-
leks sisestage soovitud podrlemiskiirus ja marginupuga (+/—) soovitud péériemissuund
(+ = paremale / — = vasakule).

Manuaalreziim on ka valja- ja sisselllitatud vérgu puhul aktiivne, sellisel juhul on
muundur aga lukustatud. Klahviga Run aktiveerite vabastuse ja kaivitate seadme soo-
vitud p6drlemissuunas pddrlemiskiirusel n.,;,. Klahvidega 1 ja | saab pdo6rlemiskiirust
suurendada v6i vahendada.

MARKUS

Kui manuaalreziim 16peb, siis on kohe aktiivsed ka binaarsisendite signaalid, binaar-
sisendit X13:1 (DIZQ) "/Controller inhibit" ei ole vaja lilitada "1"-"0"-"1". Ajami saab
kaivitada binaarsisendite ja nimivaartuste allikate signaalide kohaselt.

A HOIATUS

Muljumisoht mootori juhusliku kaivitumise tttu.
Surm vdi rasked kehavigastused.

» Valtige mootori juhuslikku kaivitumist, nt signaalklemmide ploki X13 eemalda-
mise abil.

» Olenevalt rakendusest tuleb inimeste ja masinate ohustamise valtimiseks raken-
dada taiendavaid turvameetmeid.
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5.5.6 Kasutuselevott tooreziimis VFC & Flying start

Toéoéreziimis VFC & Flying start on parameeter P320 automaatkohandusinaktiveeritud.
Puudmisfunktsiooni korrektseks labiviimiseks on oluline staatori takistuse (P322 IxR
Uihtlustus 1) dige seadistus.

MARKUS

Paddmisfunktsiooni korrektset Iabiviimist on tapsete mootoriandmete alusel testitud
ainult SEW-i mootoritega. Teiste tootjate mootorite puhul ei saa pulidmist usaldus-
vaarselt tagada.

[ 0

Jalgige SEW-i mootori kasutuselevotul juhtseadmega DBG60B voi tarkvaraga
MOVITOOLS® MotionStudio jargmist.

Staatori takistuse (P322 IxR (ihtlustus 1) vaartus on seadistatud td6temperatuuril ole-
vale SEW-i mootorile (mahise temperatuur 80 °C). Kui piidmine toimub kilma moo-
toriga, siis tuleb staatori takistuse (P322 IxR lhtlustus 1) véértust 0,34% vorra kelvini
kohta véhendada.

Teiste tootjate mootoreid juhtseadme DBG60B vo6i tarkvaraga MOVITOOLS®
MotionStudio kasutusele vottes jalgige jargmist.

Kasutuselevétmisel moodtke staatori takistust (P322 IxR dhtlustus1). Selleks toimige
jargmiselt.

1. Votke mootor kasutusele tooreziimis VFC.
2. Aktiveerige seisev mootor.

3. 6. sammu jaoks kirjutage v6i markige liles vaartus P322 IxR (ihtlustus 1 (staatori
takistus).

Seadistage tooreziim VFC & Flying start.
Seadistage parameeter P320 automaatkohandus 1 asendisse Off.

Sisestage parameetri P322 IxR lhtlustus 1 (staatori takistus) all 3. sammus liles-
margitud vaartus.
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Taielik parameetrite nimekiri

Uldjuhised

+ Standardses kasutajameniiiis sisalduvad parameetrid on tahistatud tahisega "\" (=
juhtseadme DBG60B kuva).

+ Parameetrite tehaseseadistused on toodud paksus kirjas.

Naidiku vaartused

Par. Nimetus Tehaseseadistus
00. Protsessivaartused

000 Poorlemissagedus —6100 ... 0 ... 6100 min™’
\001 Kasutaja kuva Tekst

002 Sagedus 0-599 Hz

003 Tegelik positsioon 0...22-11Inc

004 Valjundvool 0-250% Iy

005 Aktiivvool —250...0 ... 250% Iy
\006 Mootori koormus 1 0-200%

007 Mootori koormus 2 0-200%

008 Vaheahela pinge 0-1000 V

009 Valjundvool A

01. Olekunaidud

010 Muunduri olek

011 Tobolek

012 Veaolek

013 Aktuaalne parameetrite kogum |1/2

014 Jahutuselemendi temperatuur -40...0...125°C
015 Toéo6tunnid h

016 Kaivitusloatunnid h

017 T66 kWh

018 KTY koormus 1 0-200%

019 KTY koormus 2 0-200%

02. Analoogsed nimivaartused

020 Analoogsisend Al1 -10...0...10V

021 Analoogsisend Al2 -10...0...10V
022 Valine voolupiirang 0-100%

03. Pohiseadme binaarsisendid

030 Binaarsisend DIGQ /CONTROLLER INHIBIT
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Par.

Nimetus

Tehaseseadistus

031

Binaarsisend DI@1

032

Binaarsisend DI@2

033

Binaarsisend DI@3

034

Binaarsisend DI@4

035

Binaarsisend DI@5

036

Binaarsisend DI@6

037

Binaarsisend DI@7

Puudub DBG60B-s

\039

Binaarsisendite DIJJ-DIJ7 olek

04.

Binaarsisendite suvandid

040

Binaarsisend DI1@

041

Binaarsisend DI11

042

Binaarsisend DI12

043

Binaarsisend DI13

044

Binaarsisend DI14

045

Binaarsisend DI15

046

Binaarsisend DI16

047

Binaarsisend DI17

Puudub DBG60B-s

\048

Binaarsisendite DI1@-DI17 olek

05.

Pdhiseadme binaarvaljundid

050

Binaarvaljund DBJQJ

051

Binaarvaljund DOJ1

052

Binaarvaljund DOQ2

053

Binaarvaljund DOG3

054

Binaarvaljund DOQ4

055

Binaarvaljund DO@5

Puudub DBG60B-s

\059

Binaarvaljundite DBZYJ, DOJ1-DOJ5 olek

06.

Binaarvaljundite suvandid

060

Binaarvaljund DO19J

061

Binaarvaljund DO11

062

Binaarvaljund DO12

063

Binaarvaljund DO13

064

Binaarvaljund DO14

065

Binaarvaljund DO15

066

Binaarvaljund DO16

067

Binaarvaljund DO17

Puudub DBG60B-s

\068

Binaarvaljundite DO18-D0O17 olek

07.

Seadme andmed
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Par. Nimetus Tehaseseadistus
070 Seadme tilp
071 Valjundi nimivool
072 Lisavarustus 1 anduri pesa
073 Lisavarustus 2 valjasiini pesa
074 Lisavarustus 3 laienduspesa
076 Pdhiseadme puUsivara
o077 DBG riistvara Ainult DBG60B puhul
078 Tehnoloogiafunktsioon
079 Seadme mudel Standard
Kohandatud tehnoloogiaga
08. Veamalu
\080 Viga t-0
081 Viga t-1
082 Viga t-2
083 Viga t-3
084 Viga t-4
09. Siini diagnostika
090 PD-konfiguratsioon
091 Valjasiini tidp
092 Valjasiini modulatsioonikiirus
boodides
093 Valjasiini aadress
094 PO1 nimivaartus
095 PO2 nimivaartus
096 PO3 nimivaartus
097 P11 tegelik vaartus
098 PI2 tegelik vaartus
099 PI3 tegelik vaartus
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5.6.3 Parameeter

Par. Nimetus Seadevahemik
Umberliilitatav par. Tehaseseadistus
Parameetrite kogum 1/2

1. Nimivaartused/integraatorid

10. Nimivaartuste eelvalik

\100 Nimivaartuse allikas Bipolaarne / fikseeritud nimivaartus
Unipolaarne / fikseeritud nimivaartus
RS485 / fikseeritud nimivaartus
Valjasiin
Mootorpotentsiomeeter / fikseeritud nimivaartus
Mootorpotentsiomeeter + analoog nimivaartus
Fikseeritud nimivaartus + Al0O1
Fikseeritud nimivaartus * Al01
Master SBus 1
Master 485
Sageduse nimivaartuse sisend / fikseeritud nimivaartus

101 Juhtsignaali allikas Klemmid

102 Sageduse kaliibrimine 0,1...10 ... 65 kHz

105 Veavastus traadi purunemisel Al1 Reaktsioon puudub
Kohene seiskamine/rike
Kiirseiskamine/rike
Kiirseiskamine/hoiatus

11. Analoogsisend Al1

110 Al1 skaleerimine -10...0...1...10

111 Al1 analoogsisendi nihe -500...0 ... 500 mV

112 Al1 t6oreziim 10 V, maksimaalse poorlemiskiiruse etalon
10V, viidates etalonkiirusele 3000 min™'
Pinge nihe, viidates maksimumkiirusele
Poorlemiskiiruse nihe, viidates maksimumkiirusele
Tunnusjoon
0—-20 mA, maksimaalse pddrlemiskiiruse etalon
4-20 mA, maksimaalse pddrlemiskiiruse etalon

113 Al1 pinge nihe -10...0...10V

114 Al1 pdoérlemiskiiruse nihe —6000 ... 0 ... 6000 min™"

115 Filtri nimivaartus 0..5...100 ms
0 = filtri nimivaartus valjas

12. Analoogsisendid (lisavalik)

120 Al2 tdoreziim Funktsioon puudub
0 —+10 V + nimivaartus 1
0-10V, voolupiirang
PID regulaatori tegelik vaartus

13. Kiirusrambid 1

\130 Ramp t11 PAREMALE 0...2...2000s

\131 Ramp t11 PAREMALT 0..2...2000 s

\132 Ramp t11 VASAKULE 0...2...2000 s

\133 Ramp t11 VASAKULT 0...2...2000 s

\134 Ramp t12 ULES = ALLA 0...10...2000 s

135 S-kéver t12 0-3

\136 Stopp-ramp 13 0..2..20s

\137 Hadaseiskamise ramp t14 0..2..20s

138 Rambi piirang VFC Jah
Ei

139 Rambikontroll 1 Sees
Viljas

14. Kiirusrambid 2

140 Ramp t21 PAREMALE 0...2...2000 s

141 Ramp t21 PAREMALT 0...2...2000 s

142 Ramp t21 VASAKULE 0...2...2000 s

143 Ramp t21 VASAKULT 0...2...2000 s

144 Ramp t22 ULES = ALLA 0...10...2000 s

145 S-kdver t22 0-3
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Par. Nimetus Seadevahemik
Umberliilitatav par. Tehaseseadistus
Parameetrite kogum 1/2
146 Stopp-ramp t23 0..2...20s
147 Hadaseiskamise ramp t24 0..2...20s
149 Rambikontroll 2 Sees
Viljas
15. Mootorpotentsiomeeter (parameetrikogumid 1 ja 2)
150 Ramp t3 Ules 0,2...20...50s
151 Ramp t3 alla 0,2...20...50s
152 Viimase nimivaartuse Jah
salvestamine Ei
16. Fikseeritud nimivaartused 1
\160 Sisemine nimivaartus n11 —6000 ... 150 ... 6000 min™" (% Iy)
\161 Sisemine nimivaartus n12 —6000 ... 750 ... 6000 min™" (% Iy)
\162 Sisemine nimivaartus n13 —6000 ... 1500 ... 6000 min~" (% ly)
17. Fikseeritud nimivaartused 2
170 Sisemine nimivaartus n21 —6000 ... 150 ... 6000 min™" (% Iy)
171 Sisemine nimivaartus n22 —6000 ... 750 ... 6000 min™" (% Iy)
172 Sisemine nimivaartus n23 —6000 ... 1500 ... 6000 min~" (% ly)
2. Regulaatori parameetrid
20. Po6rlemiskiiruse regulaator (ainult parameetrikogum 1)
200 P-vbéimendus 0,01...2...32
n-regulaatori korral
201 n-regulaatori ajakonstant 0...10 ... 3000 ms
202 Véimendus 0-65
kiirenduse eeljuhtimise korral
203 Kiirenduse eeljuhtimise filter 0-100 ms
204 Poorlemiskiiruse tegeliku vaartuse filter 0-32 ms
205 CFC koormuse eeljuhtimine -150% ... 0 ... 150%
206 n-regulaatori sdmplimisaeg 1ms
0,5 ms
207 VFC koormuse eeljuhtimine -150% ... véljas ... 150%
21. Vaartuse kontroller
210 P-véimenduse vaartuse kontroller 0,1...05...32
22. Slnkroontalitluse juhtimine
220 P-véimenduse DRS 1...10 ... 200
221 Ulema reduktori tegur 1-3 999 999 999
222 Alama reduktori tegur 1-3 999 999 999
223 Reziimi valik Reziim 1
Reziim 2
Reziim 3
Reziim 4
Reziim 5
Reziim 6
Reziim 7
Reziim 8
224 Alam loendur —99 999 999 ... 10 ... 99 999 999 Inc
225 Nihe 1 —32767 ... 10 ... 32767 Inc
226 Nihe 2 —32767 ... 10 ... 32767 Inc
227 Nihe 3 —32767 ... 10 ... 32767 Inc
228 DRS-i eeljuhtimise filter 0-100 ms
23. Sunkroontalitlus teeanduriga
230 Teeandur Viljas
Voérdne
Ahel
231 Alama anduri tegur 1-1000
232 Alama teeanduri tegur 1-1000
233 Teeanduri sammude arv 128/256/512/1024/2048
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Par. Nimetus Seadevahemik
Umberliilitatav par. Tehaseseadistus
Parameetrite kogum 1/2
234 Ulema anduri sammude arv 128/256/512/1024/2048
24, Sinkroonne talitlus koos jarelejoudmisega
240 Siinkroonne kiirus 0...1500 ... 6000 min
241 Sinkroonramp 0..2...50s
26. Protsessiregulaatori parameetrid
260 Tooreziim Regulaator valjas / reguleerimine / siirde vastus
261 Tsukliaeg 1/5/10 ms
262 Katkestus Ei arvestata / Iaheneb nimivaartusele
263 Tegur K, 0..1...32767
264 Reguleerimisaeg T, 0-65535 ms
265 Kehtivusaeg T, 0-30 ms
266 Eeljuhtimine -32767 ... 0 ... 32767
27. Protsessiregulaatori sisendvaartused
270 Nimivaartuse allikas Parameeter / IPOS-i muutuja / analoog 1 / analoog 2
271 Nimivaartus —32767 ... 0 ... 32767
272 IPOS-i nimivaartuse aadress 0-1023
273 Ajakonstant 0...0,01...2000s
274 Nimivaartuste skaleerimine -32767 ...1...32767
275 Tegeliku vaartuse allikas Analoog 1/ analoog 2 / IPOS-i muutuja
276 IPOS-i tegeliku vaartuse aadress 0-1023
277 Tegeliku vaartuse skaleerimine -32767...1...32767
278 Nihke tegelik vaartus -32767 ...0...32767
279 Ajakonstandi tegelik vaartus 0-500 ms
28. Protsessiregulaatori piirangud
280 Minimaalne nihe + tegelik vaartus -32767...0... 32767
281 Maksimaalne nihe + tegelik vaartus -32767 ...10 000 ... 32 767
282 PID-regulaatori min valjund -32767 ...-1000 ... 32 767
283 PID-regulaatori max valjund -32767 ...10 000 ... 32 767
284 Protsessiregulaatori min valjund -32767...0... 32767
285 Protsessiregulaatori max valjund -32767 ... 7500 ... 32 767
3. Mootori parameetrid
30./31. Piirangud 1/2
\300/310 P&o6rlemiskiiruse start ja stopp 1/2 0-150 min™
\301/311 Minimaalne po6rlemissagedus 1/2 0...15...6100 min™’
\302/312 Maksimaalne péorlemissagedus 1/2 0...1500 ... 6100 min™’
\303/313 Voolupiir 1/2 0-150% (Suurus 0: 0-200% ly)
304 P&6rdemomendi piir 0-150% (Suurus 0: 0-200%)
32./33. Mootori kompenseerimine 1/2 (astinkroonne)
\320/330 Automaatne Uhtlustamine 1/2 Sees
Valjas
321/331 Kiirendi 1/2 0-100%
322/332 IXR Uhtlustus 1 0-100%
323/333 Eelmagnetiseerimise aeg 1/2 0-20s
324/334 Libistuskompensatsioon 1/2 0-500 min™*
34. Mootorikaitse
340/342 Mootorikaitse 1/2 Viljas
Asuinkroonmootor sees
Siinkroonmootor sees
341/343 Jahutusviis 1/2 Sisene ventilatsioon
Valine ventilatsioon
344 Mootorikaitsme intervall 0,1...4...20s
345/346 Iy-U, seire 1/2 0,1-500 A
35. Mootori p66rlemissuund

170  Kasutusjuhend - MOVIDRIVE® MDX60B/61B

23535083/ET — 11/2017



23535083/ET — 11/2017

Kasutuselevotmine
Taielik parameetrite nimekiri

Par. Nimetus Seadevahemik
Umberliilitatav par. Tehaseseadistus
Parameetrite kogum 1/2
350/351 P&6rlemissuuna muutmine 1/2 Sees
Viljas
Klemm (ainult parameetrikogum 1)
36. Kasutuselevdtt (olemas ainult DBG60B-s)
360 Kasutuselevotmine ‘Jah/ei
4.. Vordlusteated
40. P&orlemissageduse vordlusteade
400 P&o6rlemissageduse etalonvaartus 0...1500 ... 6000 min™
401 Histerees 0...100 ... 500 min™'
402 Viiteaeg 0..1...9s
403 Teade ="1" n<ng
N> Neer
41. Pdorlemissageduse teavitusaken
410 Akna keskosa 0...1500 ... 6000 min
411 Vahemik 0-6000 min™"
412 Viiteaeg 0..1...9s
413 Teade ="1" Sees
Valjaspool
42. P&o6rlemissageduse nimi- ja tegeliku vaartuse vordlus
420 Histerees 0...100 ... 300 min™’
421 Viiteaeg 0..1...9s
422 Teade ="1" N # Ny
N =Ny
43. Voolu vordlusteade
430 Voolu referentsvaartus 0...100 ... 200% Iy
431 Histerees 0..5...30% Iy
432 Viiteaeg 0..1...9s
433 Teade ="1" 1<l
Rl
44 |.ox teade
440 Histerees 5-50% ly
441 Viiteaeg 0..1...9s
442 Teade ="1" 1= 1o /< g
B Kontrollfunktsioonid
50. P&orlemissageduse seire
500/502 P&orlemissageduse seire 1/2 Valjas
Mootoriga
Generaatoriga
Mootoriga/generaatoriga
501/503 Viiteaeg 1/2 0..1...10s
504 Mootorianduri seire Sees
Viljas
505 Teekonnaanduri seire Sees
Viljas
51. Sunkroontalitluse seire
510 Alama seadme positsioonitolerants 10...25... 32768 Inc
511 Hilistusvea eelhoiatus 50 — 99 999 999 Inc
512 Hilistusvea piir 100 ... 4000 ... 99 999 999 Inc
513 Hilistusvea teate viiteaeg 0..1...99s
514 Loenduri LED naidik 10...100 ... 32 768 Inc
515 Positsiooniteate viiteaeg 5...10 ... 2000 ms
516 X41 anduri seire Viljas
Sees
517 X41 impulsside seire Viljas
Sees
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Kasutuselevotmine
Taielik parameetrite nimekiri

Par. Nimetus Seadevahemik
Umberliilitatav par. Tehaseseadistus
Parameetrite kogum 1/2

518 X42 anduri seire Viljas
Sees

519 X42 impulsside seire Viljas
Sees

52. Toide valjas kontroll

520 Toide véljas reaktsiooniaeg 0-5s

521 Toide valjas reaktsioon Controller inhibit
Hadaseiskamine

522 Faasikatkestuse seire Valjas
Sees

53. Mootori termiline kaitse

530 Anduri tidp 1 Andur puudub
TF/TH
KTY
TF/TH DEU
KTY DEU
PK
PK DEU

531 Anduri tidp 2 Andur puudub
TF/TH

54. Reduktori/mootori seire

540 Ajami vibreerimise reaktsioon / hoiatus Vea kuvamine

541 Ajami vibreerimise reaktsioon / viga Kiirseiskamine/hoiatus

542 Oli vananemise reaktsioon / hoiatus Vea kuvamine

543 Oli vananemise reaktsioon / viga Vea kuvamine

544 Oli vananemise reaktsioon / liigtemperatuur Vea kuvamine

545 Oli vananemise reaktsioon / valmisoleku teade Vea kuvamine

549 Piduri kulumise reaktsioon Vea kuvamine

55. Ohutuse monitor DCS

550 Ohutuse monitori DCS olek Muutumatu naidu vaartus

551 Binaarsisendid DCS DI1-DI8

552 Binaarvaljundid DCS DO0_P-DO2_M

553 DCS-i seerianumber

554 CRC DCS

555 DCS-i vea reaktsioon Reaktsioon puudub

556 DCS-i alarmi reaktsioon Vea kuvamine )
Kohene seiskamine / rike
Hadaseiskamine/rike
Kiirseiskamine/rike
Kohene seiskamine / hoiatus
Hadaseiskamine/hoiatus
Kiirseiskamine/hoiatus

557 Allikas DCS-i tegelik positsioon Mootori andur (X15)
Valine andur (X14)
Absoluutvaartusandur (X62)

56. Plahvatuskaitsega mootori voolupiirang

560 Plahvatuskaitsega mootori voolupiir Sees
Viljas

561 Sagedus A 0..5...60Hz

562 Voolupiir A 0...50 ... 150%

563 Sagedus B 0...10 ... 104 Hz

564 \oolupiir B 0...80...200%

565 Sagedus C 0...25...104 Hz

566 Voolupiir C 0...100 ... 200%

6.. Klemmide hdivatus

60. P&hiseadme binaarsisendid

— Binaarsisend DI@J Fikseeritud maarang: /CONTROLLER INHIBIT

600 Binaarsisend DIg1 Parem/seis
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Kasutuselevotmine
Taielik parameetrite nimekiri

Par. Nimetus Seadevahemik
Umberliilitatav par. Tehaseseadistus
Parameetrite kogum 1/2
601 Binaarsisend DI@2 Vasak/seis
602 Binaarsisend DI@3 Aktiveerimine/stopp
603 Binaarsisend D14 n11/n21
604 Binaarsisend DI@5 n12/n22
605 Binaarsisend DIJ6 Funktsioon puudub
606 Binaarsisend DI@7 Funktsioon puudub
61. Valikulised binaarsisendid
610 Binaarsisend DI1Q& Funktsioon puudub
611 Binaarsisend DI11 Funktsioon puudub
612 Binaarsisend D112 Funktsioon puudub
613 Binaarsisend DI13 Funktsioon puudub
614 Binaarsisend DI14 Funktsioon puudub
615 Binaarsisend DI15 Funktsioon puudub
616 Binaarsisend D116 Funktsioon puudub
617 Binaarsisend DI17 Funktsioon puudub
62. P&hiseadme binaarvaljundid
- Binaarvaljund DBZYJ Fikseeritud méarang: /pidur
620 Binaarvaljund DOJ1 Toovalmis
621 Binaarvaljund DO@2 /Rike
622 Binaarvaljund DOJ3 IPOS-i véljund
623 Binaarvaljund DOY4 IPOS-i véljund
624 Binaarvaljund DOY5 IPOS-i véljund
63. Valikulised binaarvaljundid
630 Binaarvaljund DO1Q Funktsioon puudub
631 Binaarvaljund DO11 Funktsioon puudub
632 Binaarvaljund DO12 Funktsioon puudub
633 Binaarvaljund DO13 Funktsioon puudub
634 Binaarvaljund DO14 Funktsioon puudub
635 Binaarvaljund DO15 Funktsioon puudub
636 Binaarvaljund DO 16 Funktsioon puudub
637 Binaarvaljund DO17 Funktsioon puudub
64. Valikulised analoogvaljundid
640 Analoogvaljund AO1 Tegelik poorlemissagedus
641 AO1 skaleerimine -10...0...1...10
642 Tooreziim AO1 Funktsioon puudub
-10...10V
0-20 mA
4-20 mA
643 Analoogvaljund AO2 Viljundvool
644 AQO2 skaleerimine -10...0...1...10
645 Tooreziim AO2 Funktsioon puudub
-10...10V
0-20 mA
4-20 mA
7.. Juhtfunktsioonid
70. To6reziimid

5
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Kasutuselevotmine
Taielik parameetrite nimekiri

Par. Nimetus Seadevahemik
Umberliilitatav par. Tehaseseadistus
Parameetrite kogum 1/2

700 Tooreziim 1 VFC 1
VFC 1 & GROUP
VFC 1 & HOIST
VFC 1 & DC-BRAK.
VFC 1 & FLYSTART
VFC-n CONTROL
VFC-n-CTRL&GRP.
VFC-n-CTRL&HOIST
VFC-n-CTRL&SYNC
VFC-n-CTRL&IPOS
CFC
CFC & M-CONTROL
CFC&IPOS
CFC&SYNC
SERVO
SERVO&M-CONTROL
SERVO&IPOS
SERVO&SYNC

701 Tooreziim 2 VFC 2
VFC 2 & GROUP
VFC 2 & HOIST
VFC 2 & DC BRAK.
VFC 2 & FLYSTART

702 Mootori kategooria Rotatoorne
Lineaarne

703 Regulaatori diinaamika Standard
Suurendatud

704 VFC-n koos valjundfiltriga Jah
Ei

705 Eelmagnetiseerimise aja alumine piir Jah
Ei

706 Voo mudel: Yrq =0 Jah
Ei

71. Seisuvool

710/711 Seisuvool 1/2 0-50% lyootor

72. Peatamise funktsiooni nimivaartus

720/723 Peatamise funktsiooni nimivaartus 1/2 Viljas
Sees

721/724 Stoppfunktsiooni nimivaartus 1/2 0...30... 500 min™

722/725 Stardinihe 1/2 0...30 ... 500 min™

73. Pidurdusfunktsioon

730/733 Pidurdusfunktsioon 1/2 Valjas
Sees

731/734 Piduri vabastusaeg 1/2 0-2s

732/735 Piduri rakendumisaeg 1/2 0-2s

74. Poorlemissageduse keeluala

740/742 Keeluala keskvaartus 1/2 0...1500 ... 6000 min™

741/743 Keeluala ribalaius 1/2 0-300 min™

75. Ulema ja alluva funktsioon

750 Alluva nimivaartus Ulem ja alluv viljas
RS485 pdoérlemissagedus
SBus1 pddrlemissagedus
485 + SBus1 poorlemissagedus
RS485 pdéérdemoment
SBus1 pdéérdemoment
485 + SBus1 p6érdemoment
RS485 koormuse jaotus
SBus1 koormuse jaotus
485 + SBus1 koormuse jaotus

751 Alluva nimivaartuse skaleerimine -10...1...10

76. Kasitsi juhtimine
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Kasutuselevotmine
Taielik parameetrite nimekiri

Par. Nimetus Seadevahemik
Umberliilitatav par. Tehaseseadistus
Parameetrite kogum 1/2
760 Kaivitus-/stoppnupu lukustamine Sees
Viljas
77. Energiasaastu funktsioon
770 Energiasaastu funktsioon Sees
Viljas
78. Etherneti konfiguratsioon
780 IP-aadress 000.000.000.000 ... 192.168.10.4 ... 223.255.255.255
781 Alamvoérgu mask 000.000.000.000 ... 255.255.255.000 ... 223.255.255.255
782 Standardne vorguvarav 000.000.000.000 ... 223.255.255.255
783 Boodikiirus Muutumatu naidu vaartus (0 ... 100 ... 1000 MBaud)
784 MAC-aadress Muutumatu néidu vaartus (00-0F-69-XX-XX-XX)
785 EtherNet/IP kaivituskonfiguratsioon DHCP
Salvestatud IP parameetrid
8.. Seadmete funktsioonid
80. Seadistamine
800 Kasutajamenui Sees/viljas (ainult DBG60B-s)
801 Keel Séltuvalt DBG60B versioonist
\802 Tehaseseadistus Ei
Standard
Tarneseisund
\803 Parameetri lukustus Sees
Viljas
804 Andmete statistika lahtestamine Ei
Veamalu
kWh loendur
To66tunnid
806 Kopeeri DBG — MDX Jah/ei
807 Kopeeri MDX — DBG Jah/ei
81. Jadaandmeside
810 RS485 aadress 0-99
811 RS485 grupiaadress 100-199
812 RS485 ajaldpu aeg 0-650 s
819 Valjasiini ajaldpu aeg 0..0,5...650s
82. Pidurdusreziim
\820/821 4-kvadrandiline reziim 1/2 Sees
Valjas
83. Veareaktsioonid
830 Valise vea reaktsioon Hadaseiskamine/rike
831 Valjasiini ajaldpu reaktsioon Kiirseiskamine/hoiatus
832 Mootori Ulekoormuse reaktsioon Hadaseiskamine/rike
833 RS485 ajaldpu reaktsioon Kiirseiskamine/hoiatus
834 Hilistusvea reaktsioon Hadaseiskamine/rike
\835 TF teate reaktsioon Reaktsioon puudub
836/837 Siini SBus 1/2 ajaldpu reaktsioon Hadaseiskamine/rike
838 SW |6ppliliti reaktsioon Hadaseiskamine/rike
839 Positsioneerimise katkestuse reaktsioon Hadaseiskamine/hoiatus
84. Lahtestamise viis
\840 Kasitsi Iahtestamine Jah
Ei
841 Automaatlahtestus Jah
Ei
842 Taaskaivituse aeg 1...3...30s
85. P&orlemiskiiruse tegeliku vaartuse skaleerimine
850 Loenduri skaleerimistegur 1-65535
851 Nimetaja skaleerimistegur 1-65535
852 Kasutaja uhik min-1
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Kasutuselevotmine
Taielik parameetrite nimekiri

Par. Nimetus Seadevahemik
Umberliilitatav par. Tehaseseadistus
Parameetrite kogum 1/2
86. Modulatsioon
860/861 Pulsilaiusmodulatsiooni sagedus 1/2 VFC 2,5 kHz
4 kHz
8 kHz
12 kHz
16 kHz
862/863 PWM fix 1/2 Sees
Viljas
864 Pulsilaiusmodulatsiooni sagedus CFC 2,5 kHz
4 kHz
8 kHz
16 kHz
87. Protsessiandmete kirjeldus
870 Nimivaartuse kirjeldus PO1 Juhtsona 1
871 Nimivaartuse kirjeldus PO2 Nimipo6orlemissagedus
872 Nimivaartuse kirjeldus PO3 Ramp
873 Tegeliku vaartuse kirjeldus PI1 Olekusona 1
874 Tegeliku vaartuse kirjeldus PI2 #Tegelik poorlemissagedus
875 Tegeliku vaartuse kirjeldus PI3 Viljundvool
876 PO andmete heakskiitmine Jah
Ei
88./89. Siini SBus 1/2 jadaside
880/890 Siini SBus 1/2 protokoll SBus MOVILINK®
CANopen
DCS protokoll
881/891 Aadress SBus 1/2 0-63
882/892 Grupi aadress SBus 1/2 0-63
883/893 SBus 1/2 ajalépu aeg 0-650 s
884/894 SBus 1/2 boodikiirus 125 kBaud
250 kBaud
500 kBaud
1000 kBaud
885/895 SBus 1/2 stinkroniseerimise 1D 0-2047
886/896 CANopeni 1/2 aadress 1-127
887 Valine stinkronisatsioon Juhtststeem Sees
Viljas
888 Slnkroniseerimisaeg 1...5...10ms
889/899 Parameetrikanal 2 Sees
Viljas
9.. IPOS-i parameeter
90. IPOS-i etalontrajektoori labimine
900 Etalonnihe —(2*"—=1)...0... (2> = 1) Inc
901 Etalon-p66rlemiskiirus 1 0...200 ... 6000 min™'
902 Etalon-p66rlemiskiirus 2 0...50 ... 6000 min™'
903 Etalontrajektoori tiiip 0-8
904 Referentseerimine nullimpulsile Jah
Ei
905 Hiperface® X15 nihe —(2%"—=1)...0... (2> = 1) Inc
906 Nuki kaugus —(2*"=1)...0... (2= 1) Inc
91. IPOS-i likumise parameeter
910 Véimenduse X-regulaator 0,1...0,5...32
911 Positsioneerimisramp 1 0,01...1...20s
912 Positsioneerimisramp 2 0,01..1...20s
913 P66rlemiskiirus PAREMALE 0...1500 ... 6000 min™
914 Po6rlemiskiirus VASAKULE 0...1500 ... 6000 min™
915 Kiiruse eeljuhtimine -199,99...0...100 ... 199,99%
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Kasutuselevotmine
Taielik parameetrite nimekiri

Par. Nimetus Seadevahemik
Umberliilitatav par. Tehaseseadistus
Parameetrite kogum 1/2
916 Rambi kuju Lineaarne
Kvadraatne
Siinus
Siiniramp
Piiratud liikuvus
Nukk-ketas
| siinkroonne talitlus
Poognalbikur
Kiiruse interpolarisatsioon
Positsiooni interpolarisatsioon, 12 bitti
Positsiooni interpolarisatsioon, 16 bitti
917 RambireZiim Reziim 1
Reziim 2
Reziim 3
918 Siini nimivaartuse allikas 0...499... 1023
92. IPOS-i seire
920 SW I6ppluliti PAREMAL —(2%"=1)...0... (2= 1) Inc
921 SW I6ppliliti VASAKUL —(23"—-1)...0... (2" - 1) Inc
922 Positsiooniviga 0...50 ... 32767 Inc
923 Hilistusvea aken 0...5000 ... (2°"— 1) Inc
924 Positsioneerimise seire tuvastus Sees/viljas
93. IPOS-i erifunktsioonid
930 Valja lulitama Sees/viljas
931 IPOS-i JUHTS., llesanne 1 Stopp/start/seis
932 IPOS-i JUHTS,, ulesanne 2 Start/stopp
933 Liikumisaeg 0,005-2 s
938 IPOS-i kiirus, llesanne 1 0-9 tdiendavad kasud / ms
939 IPOS-i kiirus, Ulesanne 2 0-9 tdiendavad kasud / ms
94. IPOS-i andur
940 IPOS-i muutujate muutmine Sees/viljas
941 Tegeliku positsiooni allikas Mootori andur (X15)
Valine andur (X14)
Absoluutvaartusandur (X62)
942 Loenduri anduri tegur 1-32767
943 Nimetaja anduri tegur 1-32767
944 Valise anduri skaleerimine Andur (X14) x1/x2/x4/x8/x16/x32/x64
945 Teeanduri tltp (X14) TTL
sin/cos
Hiperface®
RS485
946 Teeanduri lugemissuund (X14) Tavaline
Inverteeritud
947 Hiperface® X14 nihe —(2%"=1)...0... (2> = 1) Inc
948 Automaatne anduri tuvastus anduri valjavahetamisel |Sees/valjas
95. Absoluutvaartuse andur
950 Anduri tiip Andur puudub
951 Lugemissuund Tavaline
Inverteeritud
952 Taktisagedus 1-200%
953 Positsiooni nihe —(2°"=1)...0... (2= 1) Inc
954 Nullpunkti nihe —(2%"=1)...0... (2= 1) Inc
955 Anduri skaleerimine x1/x2/x4/x8/x16/x32/x64
96. IPOSP"*®-j moodulfunktsioon
960 Moodulfunktsioon Viljas
Lihike
Paremal
Vasakul
961 Moodulloendur 1...(2%-1)
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Kasutuselevotmine
Taielik parameetrite nimekiri

Par. Nimetus Seadevahemik
Umberliilitatav par. Tehaseseadistus
Parameetrite kogum 1/2

962 Moodulnimetaja 1...(2%-1)

963 Moodulanduri rakendumine 0...4096 ... 20000

97. IPOS-i slinkroonimine

970 DRAM-i stinkroonimine Jah/ei

971 Sunkroniseerimise faas -2..0...2ms
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Kaitus
To6naidud

6 Kaitus
6.1 Toonaidud

6.1.1 7-segmendiline naidik

7-segmendilisel naidikul kuvatakse MOVIDRIVE®-i tooolekut ja rikke korral vea- voi
hoiatuskood..

7-segmendiline |Seadme olek Téhendus
el (High-Byte olekusé-
nas 1)
0 0 24 V reZiim (muundur ei ole valmis)
1 1 Juhtseadme blokeering aktiivhe
2 2 Kaivitusluba puudub
3 3 Seisuvool
4 4 Kaivitusluba
5 5 n-reguleerimine
6 6 M-reguleerimine
7 7 Hoidereguleerimine
8 8 Tehaseseadistus
9 9 Loppliliti on saavutatud
A 10 Tehnoloogiasuvand
c 12 IPOSPs®-j etalontrajektoori labimine
d 13 Piudmine
E 14 Anduri kalibreerimine
F Vea number Veakuva (vilkuv)
H Olekunait Manuaalreziim
t 16 Muundur ootab andmeid
u 17 STO aktiivne
* (vilkuv tapp) - IPOSPss®.j programm kaib
nait vilgub - SEISKAMINE DBGG60B abil
q - RAM on defektne
A HOIATUS

Naidu U = STO vale tdlgendus on aktiivne.
Surm vdi rasked kehavigastused.

* Nait U = STO aktiivne ei ole mdeldud ohutuse tarbeks ning seda ei tohi rohkem
ohutustehnilistel pdhjustel kasutada.

Kasutusjuhend - MOVIDRIVE® MDX608/618 | /9



6

Kaitus

T66naidud

Vaheahela pinge naidik suuruse 7 puhul

i

MARKUS

Umbes 20 s peale toite katkestamist kustub vaheahela pingenaidik.

Juhtseade DBG60B

Pohilised kuvad

0.00rpm
0000AmMp

CONTROLLER IN-
HIBIT

0.00rpm
0.000Amp
NO ENABLE

950.00rpm
0.990Amp
ENABLE (VFC)

NOTE 6:
VALUE TOO HIGH

(DEL)=Quit
ERROR 9
STARTUP

18  Kasutusjuhend - MOVIDRIVE® MDX60B/61B

Nait X13: 1 puhul (DIGQ "/CONTROLLER INHIBIT") = "0".

Nait X13:1 puhul (DIGQ "/CONTROLLER INHIBIT") = "1" ja
kaivitusloata muunduri puhul ("ENABLE/STOP" ="0").

Kuvatakse, kui muundur on aktiveeritud.

Markus

Veanait
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6.2

Teavitused

Juhtseadme DBG60B teavitused (u 2 s pikkused) véi MOVITOOLS® MotionStudio

Kaitus
Teavitused

tarkvara teavitus (kviteeritav teade):

Nr. | DBG60B/Motion- |Kirjeldus
Studio tekst
1 ILLEGAL INDEX Liidese kaudu aktiveeritud indeksit ei ole olemas.
2 |NOT IMPLEMENT. |« Tehti katse kaivitada rakendamata funktsioon.
» Valiti vale sideteenus.
* Manuaalreziim valiti lubamatu liidese (nt valjasiini) kau-
du.
3 |READ ONLY VA- |Pudti muuta kirjutuskaitstud vaartust.
LUE
4 |PARAM. INHIBI- Parameetri lukustus P803 = ON, parameetrit ei saa muuta.
TED
5 |SETUP ACTIVE Tehaseseadistustele I&htestamise ajal pluti parameetrit
muuta.
6 |VALUE TOO HIGH |Pudti sisestada liiga suurt vaartust.
VALUE TOO LOW |Puti sisestada liiga vaikest vaartust.
8 |REQ. CARD MIS- |Valitud funktsiooniks tarvilik valikukaart puudub.
SING
10 |ONLY VIA ST1 Manuaalreziimi peab I6petama seadme X13:ST11/ST12
(RS485) kaudu.
11 |ONLY TERMINAL |ManuaalreZiimi peab I6petama TERMINALI (DBG60B voi
USB11A/UWS21B) kaudu.
12 |NO ACCESS Valitud parameetrile puudub juurdepaas.
13 |CTRL. INHIBIT Seadistage valitud funktsiooni klemm vaartusele DIGQ "/
MISSING Controller inhibit" = "0".
14 |INVALID VALUE Padti sisestada vaartust, mis ei ole lubatud.
16 |PARAM. NOT EEPROM-i puhvri tGlekoormus nt tsukliliste kirjutamise juur-
LOCKED depaasude tottu. Parameetrid salvestatakse vorguiihen-
duse katkestamise eest kaitstult EEPROM:-ile.
17 |INVERTER ENAB- |+ Muudetavat parameetrit saab seadistada ainult olekus
LED CONTROLLER INHIBIT.
» Tehti katse aktiveeritud reziimi manuaalreZiimile Gmber
lUlitada.
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6.3 Juhtseadme DBG60B funktsioonid
6.3.1 Seadme DBG60B nuppude asetus

(1]
(2]
(3]
(4]
(3]
(6]
[7]
(8]
(9]
[10]
(1]
[12]
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1810609803
Stopp
Nool suunaga Ulles, ihe mentlpunkti kaupa Ules likumine
Start
OK, sisestatud andmete kinnitamine
Kontekstimenuu aktiveerimine
Nool suunaga alla, ihe menltUpunkti kaupa alla likumine
Kidmnendkoma
Margivahetus
Arvud 0-9
Menul vahetamine
Keele valimine

Viimati sisestatud andmete kustutamine
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6.3.2 Seadme DBG60B kopeerimisfunktsioon

Juhtseadmega DBG60B saab terviklikke parameetrikogumeid kopeerida Uhelt sead-
melt MOVIDRIVE® teisele seadmele MOVIDRIVE® seadmele. Selleks toimige jargmi-
selt.

» Avage kontekstimenuus menutpunkt "COPY TO DBG". Kinnitage klahviga &)
« Uhendage juhtseade pérast kopeerimist teise muunduriga.
+ Valige kontekstimenlds menldpunkt "COPY TO MDX". Kinnitage klahviga .

)

6.3.3 Parameetrireziim

Toimige parameetrireZiimis parameetrite seadistamiseks jargmiselt.

1. Aktiveerige kontekstimendii, vajutades nuppu &. BASIC VIEW
PARAMETER MO-
DE
VARIABLE MODE
WAKE UP PARA-
METER
2. Kaivitage PARAMETER MODE, vajutades nuppu &, P 000 upm
Kuvatakse esimene naiduparameeter PO00 "SPEED". SPEED
Valige nupuga L voi parameetrite pdhigrupp va- 00
hemikus 0-9. :
CONTROLLER IN-
HIBIT
3. Valige nupuga (1J v&i J soovitud parameetrite pdhi- P 1.. SETPOINTS/
grupp. Vilkuv kursor seisab parameetrite péhigrupi all. RAMP GENERA-
TORS
CONTROLLER IN-
HIBIT
4. Aktiveerige valitud parameetrite alagrupp, vajutades P 1.. SETPOINTS/
soovitud parameetrite péhigrupis nuppu . vilkuv kur- RAMP GENERA-
sor liigub Ghe koha vérra paremale. TORS
CONTROLLER IN-
HIBIT
5. Valige nupuga U véi J soovitud parameetrite phi- \ 13. SPEED
grupp. Vilkuv kursor seisab parameetrite alamgrupi RAMPS 1
numbri all.
CONTROLLER IN-
HIBIT
6. Aktiveerige soovitud parameetrite alamgrupis para- \ 13. SPEED
meetri valik, vajutades nuppu . Vilkuv kursor ligub RAMPS 1
Uhe koha vdrra paremale.
CONTROLLER IN-
HIBIT
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10.

11.

12.

13.

Valige nupuga W véi W soovitud parameeter. Vilkuv
kursor seisab parameetri 3. numbrikoha all.

Valitud parameetri seadistusreZiimi valimiseks vajuta-
ge nuppu (. Kursor on parameetri vaartuse all.

Seadistage nupuga W véi LvJ soovitud parameetri
vaartus.

Kinnitage seadistus klahviga \=) ja lahkuge seadistus-

reziimist, vajutades nuppu (). Vilkuv kursor seisab
uuesti parameetri 3. numbrikoha all.

Valige nupuga (1) vai (Y teine parameeter voi liikuge
nupuga uuesti parameetrite alamgruppide menUUs-
se.

Valige nupuga (1) vai () teine parameetrite alamrihm
vdi liikuge nupuga uuesti parameetrite pdhigruppi-
de mendusse.

Liikuge nupuga S8 tagasi kontekstimenuisse.
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\132s
T11 UP CCW
0.13

CONTROLLER IN-
HIBIT

\132s
T11 UP CCW
0.13_

CONTROLLER IN-
HIBIT

\132s
T11 UP CCW
0.20_

CONTROLLER IN-
HIBIT

\132s
T11 UP CCW
0.20

CONTROLLER IN-
HIBIT

\ 13. SPEED
RAMPS 1

CONTROLLER IN-
HIBIT

P 1.. SETPOINTS/

RAMP GENERA-
TORS

CONTROLLER IN-
HIBIT

BASIC VIEW

PARAMETER MO-
DE

VARIABLE MODE

WAKE UP PARA-
METER
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6.3.4 Muutujate reziim
Muutujate reziimis kuvatakse muutujad H..... Muutujate reziimi jduate jargmiselt.

» Kuvage nupu = abil kontekstimenii. Valige menuipunkt "VARIABLE MODE" ja
kinnitage valik nupuga . Te olete muutujate reziimis.

*  Muutujat saab muuta nupuga .

6.3.5 Kasutajameniiii

Juhtseadmel DBG60B on tehases seadistatud kasutajamenid, mis sisaldab enimka-
sutatavaid parameetreid. Kasutajamentu parameetreid kuvatakse ekraanil parameetri
numbri ees oleva "\" abil (— ptk "Taielik parameetrite nimekiri"). Parameetreid saab li-
sada ja kustutada. Uhtekokku on véimalik salvestada maksimaalselt 50 parameetri kir-
jet. Parameetrid kuvatakse sellises jarjekorras, milles nad on muunduris salvestatud.
Parameetrite automaatset sorteerimist ei toimu.

+ Kuvage nupu =) abil kontekstimendi. Valige menlipunkt "USER MENU" ja kinni-
tage valik klahviga OK. Te olete kasutajamentiis.

Parameetrite lisamine kasutajameniiiis

Parameetrite lisamiseks kasutajameniis tehke jargmised sammud &ra toodud jarje-
korras.

+ Kuvage nupu = abil kontekstimeniiii. Valige menudpunkt "PARAMETER MODE".
+ Valige soovitud parameeter valja ja kinnitage valik nupuga ).

+ Po6o6rduge kontekstimenilsse tagasi, vajutades nuppu =. Valige kontekstime-
nddst punkt "ADD Pxxx". "xxx" tahistab siin eelnevalt valitud parameetrit. Kinnitage
klahviga . valitud parameeter on salvestatud kasutajamenuiis.

Parameetri kustutamine kasutajameniiis

Parameetrite kustutamiseks kasutajamenuls tehke jargmised sammud ara toodud jar-
jekorras.

+ Kuvage nupu =) abil kontekstimenii. Valige kontekstimeniust punkt "USER ME-
NU".

+ Valige vélja kustutatav parameeter. Kinnitage klahviga .

+ Po6o6rduge kontekstimeniisse tagasi, vajutades nuppu E. Valige kontekstime-
nddst punkt "DELETE Pxxx". "xxx" tahistab siin eelnevalt valitud parameetrit. Kin-

nitage klahviga . valitud parameeter kustutatakse kasutajamenuust.
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6.3.6

6.3.7

Sisseliilitusparameeter

IPOSP" <

Péarast seadme sisselilitamist kuvatakse juhtseadme DBGG60B ekraanil sisselllituspa-
rameetrit. Tarnimisel (tehaseseadistused) on sisselllitusparameeter pohinait. Sisselu-
litusparameetrit saab seadistada vastavalt individuaalsele vajadusele. Véimalikud sis-
selulitusparameetrid on:

+ parameeter (— parameter mode)

» kasutajamenuil parameetrid (— variable mode)

* H muutuja (— muutujate reziim)

+ Pdhikuva

Sisestusparameetri muutmiseks toimige jargmiselt.

» Valige kdigepealt parameetrireziimi alt valja soovitud parameeter.

+ Valige seejarel kontekstimendtst punkt "XXXX INITIAL PARAM", "XXXX" tahistab
siin valitud sisestusparameetrit. Kinnitage klahviga 9.

IPOSP“®.j programmeerimiseks on vaja tarkvara MOVITOOLS® MotionStudio. Juht-
seadmega DBG60B saab muuta ainult IPOSP“®-i muutujaid (H__).

Programm IPOSP"“s® talletatakse salvestamisel juhtseadmesse DBG60B ja parameetri-
te kogumi kopeerimisel voetakse teisele MOVIDRIVE® seadmele Ule.

Juhtseadme DBG60B parameetriga P931 saab kaivitada ja peatada programmi on
IPOSPs®,
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23535083/ET — 11/2017



23535083/ET — 11/2017

Kaitus
Malukaart

6.4 Malukaart

Sisseliikatav malukaart on integreeritud pohiseadmesse. Malukaardile on salvestatud
seadme andmed ja need on alati ajakohased. Kui seade on vélja vahetada, saab teise
seadme malukaardi sissepanekuga ilma arvutit kasutamata ja andmete varundamise-
ta kiiresti kasutusele votta. Seadmesse vdib paigaldada mistahes arvul valikkaarte.

Jargmisel joonisel on kujutatud malukaarti MDX60B/61B.

Z

QD
i,

1810728715
Tootekood 08248834

6.4.1 Juhised malukaardi vahetamise kohta

« Malukaarti voib sisestada voi valja tdommata ainult siis, kui MOVIDRIVE® B on vélja
lGlitatud.

+ Algse seadme malukaarti vdi paigaldada ainult uude muundurisse. Lubatud on
jargmised kombinatsioonid.

Algne seade MOVIDRIVE® Uus muundur MOVIDRIVE®
MDX60B/61B... MDX60B/61B...

00 00 v6i 0T

oT oT

* Uues muunduris peavad olema samad lisavalikud nagu algses seadmes.

Kui see nii ei ole, siis kuvatakse veateade "79 HW configuration" (riistvara konfigu-
ratsioon). Vea saate kdrvaldada kontekstimenuus, kuvades menudpunkti "DELI-
VERY CONDITION". (P802 tehaseseadistus). Sellega taastatakse seadme tarne-
olek. Seejarel on vaja seade uuesti kasutusele votta.

+ Lisaseadme DRS11B loenduri andmeid ja lisaseadmete DH..1B ja
DCS21B/22B/31B/32B andmeid ei salvestata malukaardile. Malukaardi vaheta-
misel tuleb algse seadme valikkaardid DRS11B, DH..1B ja DCS21B/22B/31B/32B
sisestada uude muundurisse.

Kui algsel seadmel MOVIDRIVE® B, suurus 0, on lisaseade DHP11B, siis tuleb ka
asendusseade varustada uue lisaseadmega DHP11B, milles sisaldub eelnevalt
salvestatud konfiguratsiooni andmekogum (failinimi.sewcopy).

* Kui mootori- vdi teeandurina kasutatakse absoluutvaartuse andurit, siis tuleb peale
seadme vahetust kontrollida ka andureid.

» Absoluutvaartuse anduri vahetamisel tuleb andur uuesti lle kontrollida.
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71 Seadme kahjustused

Vajaduse korral on véimalik kéiki seadme komponente valja vahetada. Masinat voib
parandada ainult firma SEW-EURODRIVE.

7.2 Teave rikete kohta

7.21 Veamalu

Veamalu (P080) salvestab 5 viimast veateadet (vead t-0 kuni t-4). Kui veasindmusi
on rohkem kui 5, siis vanim veateade kustutatakse. Rikke ajahetke ohta salvestatakse
jargmine teave:

ilmnenud viga - binaarsete sisendite/valjundite olek - muunduri té6olek - muunduri
olek- jahutusradiaatori temperatuur - podrlemissagedus - valjundvool - aktiivvool -
seadme koormus - vaheahela pinge - t66tunnid - kaivitusloa tunnid - parameetrite ko-
gum - mootori koormus.

7.2.2 Viljaliilitusreaktsioonid

Olenevalt rikkest on kolm valjalulitusreaktsiooni; muundur jaab rikkeolekus blokeeri-
tuks.

Viivitamatu valjaliilitus

Kiirseiskamine

Hadaseiskamine

Seade ei saa ajamit enam pidurdada; I6ppaste muutub vea korral kdrgeoomiliseks ja
pidur rakendub kohe (DBJ@ = "/Brake" = 0).

Ajam pidurdab stopprambi t13/t23 juures. Peatumise poodrlemissageduse saavuta-
misel pidur rakendub (DBJJ "/Brake" = 0). Léppaste muutub peale piduri rakendu-
mise aega (P732/P735) kdrgeoomiline.

Ajam pidurdab hadaseiskamise rambi t14/t24 juures. Peatumise p&orlemissageduse
saavutamisel pidur rakendub (DBQGQ "/Brake" = 0). Léppaste muutub peale piduri ra-
kendumise aega (P732/P735) kdrgeoomiline.
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7.2.3 Lahtestamine
Veateadet saab kviteerida jargmiselt.
+ Elektritoite valjalUlitamise ja uuesti sisselllitamisega.
— Pidage vorgukontaktori K11 puhul kinni min valjalulitusajast 10 s.

» Lahtestamine sisendklemmide abil, st vastavalt maaratud binaarsisendi kaudu
(DI31-DI7 pdhiseadme puhul, DI1@-DI17 lisaseadme DIO11B puhul).

* Manuaalne lahtestamine tarkvara MotionStudio (P840 = "YES") abil.
* Manuaalne |dhtestamine seadme DBG60B abil.

+ Automaatse lahtestamisega saab seadistatava lahtestamisaja abil teha max
5 seadme lahtestamist.

A HOIATUS

Muljumisoht mootori iseeneslikul kaivitumisel automaatse lahtestamise korral.
Surm voi Ulirasked kehavigastused.

+ Arge kasutage automaatset lahtestamist ajamite puhul, mille iseeneslik kaivitumi-
ne ohustab isikuid voi seadmeid.

» Lahtestage manuaalselt.

7.24 Muundur ootab andmeid

Kui muundurit juhitakse sideliidese (valjasiin, RS485 vdi SBus) kaudu ja seade then-
datakse vooluvorgust lahti ja uuesti vooluvdrku tagasi vdi tehakse vea lahtestamine,
on vabastus senikaua kehtetu, kuni muundur saab ajalépufunktsiooniga liideselt jalle
kehtivad andmed.
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7.3 Veateated ja vigade nimekiri

7.31 Veateate edastamine 7-segmendilisel naidikul

Veakood kuvatakse 7-segmendilisele naidikule, kusjuures kinni peetakse jargmisest
naitude jarjekorrast (nt veakood 100).

1939352587
,l.'g Vilgub, u 1's
gog’ Nait valjas, u 0,2 s
)0, Sajalise koht (kui olemas),u1s
(A Nait valjas,u 0,2 s
i
=4 Kimnendkoht, u 1's
i
L0 Nait valjas, u 0,2 s
i
LY Uheliste koht, u 1's
)
]_DDU° Nait valjas,u 0,2 s

Parast lahtestamist voi kui veakoodi vaartuseks on taas 0, lllitub naidik téonaidule.

7.3.2 Alamveakoodi naidik

Alamvea kood kuvatakse MOVITOOLS® MotionStudio tarkvaraga vdi juhtseadmel
DBG60B.
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7

7.3.3 Vealoend
Veerus Veavastus P on toodud tehases seadistatud veavastus. Marge (P) tdhendab,
et vastus on programmeeritav (P83_ Veavastus voi IPOSP*® kaudu). Vea 108 korral
tahendab marge (P), et vastust saab P555 veavastus DCS-i kaudu programmeerida.
Vea 109 korral tdhendab marge (P), et vastust saab P556 alarmivastus DCS-i kaudu
programmeerida.
Viga Alamviga
Kood [Tahis Vastus (P) |Kood |Tahis Véimalik pohjus Meede
00 Viga puudub
01 Liigvool Kohene seis- |0 Léppaste + Valjundi luhis * Kdrvaldage luhis
kamine 1 Uce-seire vai loogikalilitus-|* Li_iga v6i[nas mootor » Uhendage vaiksema voim-
draiveri alapinge seire * Vigane Idppaste susega mootor
. —* Voolumuunduri elektritoide |+ Katkise Idppastme korral
5 Muundur jaab riistvara pii- . Rambipiirang valja liilitatud ja| konsulteerige ettevétte
ratud voolu reziimi seadistatud rambi kestus li- | SEW teenindusega
6 Ue seire voi loogikalllitus- | ga luhike » Aktiveerige P 138 ja/vdi pi-
draiveri alapinge seire voi |+ Faasimoodul defektne. kendage rambi kestust
voolumuunduri liigvool + Toitepinge 24 V voi sellest
.faas U saadud 24 V ebastabiilne
7 _faas V + Faasimoodulite signaaljuht-
mete katkestus voi lUhis
8 .faas W
9 .faasUjaV
10 .faasUjaW
11 .faasVijaW
12 .faasUjaVijaW
13 Voolumuunduri toitepinge
vorgureziimi olekus
14 MFE signaaljuhtmed
03 Maaulhendus [Kohene seis-|0 Maaulhendus Maalhendus + Kdrvaldage maauhendus.
kamine * mootori toitejuhtmes » Konsulteerige ettevotte
* muunduris SEW teenindusega.
* mootoris
04 Pidurikatkesti |[Kohene seis- |0 Vaheahela pinge 4Q reZii- |+ Generaatori vdimsus on liiga [+ Pikendage aeglustusrampe.
kamine 1 mis liiga suur. suur. » Kontrollige pidurdustakisti
 Pidurdustakisti vooluring on toitejuhet.
katkenud. + Kontrollige piduritakisti teh-
+ Luhis pidurdustakisti voolu- nilisi andmeid.
ringis. + Defektse pidurikommutaa-
+ Pidurdustakisti takistus on lii-| tori puhul vahetage
ga suur. MOVIDRIVE® vélja.
+ Pidurikatkesti on defektne.
06 Vorgufaasi Kohene seis- |0 Vaheahela pinge kohan- |+ Faasikatkestus + Kontrollige vérgu toitekaab-
katkestus kamine dus on perioodiliselt lii- » Vorgupinge kvaliteet on puu- | lit.
ga vaike. dulik. » Kontrollige toitevérgu pro-
3 Toitepinge viga jekti. ) )
- - » Kontrollige toidet (kaits-
4 Vérgusageduse viga meid, kontaktorit).
07 Vaheahela Kohene seis- |0 Vaheahela pinge 2Q rezii- |Vaheahela pinge on liiga kdrge.|* Pikendage aeglustusrampe.
ligpinge kamine 1 mis liiga suur. » Kontrollige piduritakisti toi-
. . tejuhet.
2 Vaheahela pinge 4Q reZii- « Kontrollige piduritakisti teh-
mis liiga suur. nilisi andmeid.
.faas U
3 .faas V
4 .faas W
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signaali allikaks valjasiin il-
ma valjasiini kaardita.

Viga Alamviga
Kood |Tahis Vastus (P) [Kood |Tahis Véimalik pohjus Meede
08 Pdo6rlemissa- [Kohene seis-|0 Muundur on toitepinge vdi |+ Pddrlemissageduse regulaa- [« Vahendage koormust
geduse seire |kamine (P) libistus on piiranguga. tor v&i voolukontroller (VFC- |+ Pikendage seadistatud vii-
3 Siisteemi tegeliku pdorie- tooreziimis, ilma andurita) teaega (P501 voi P503).
missageduse piir tiletatud. t66tab mehaanilise tlekoor- |+ Kontrollige anduri Uhen-
2 rambiaja nimivaartuse ja | Muse voi toitevdrgu vbi moo- | dust, vajaduse korral vahe-
tegeliku vaartuse vaheline tori faasikatkestuse tottu sea-| tage A/A ja B/B paarikaupa
poorlemissageduse vahe | distatud piril. ara. ) o
on suurem kui oodatav li- |© Andur pole Gigesti Uhendatud|» Kontrollige anduri elektritoi-
bistus. v&i on péorlemissuund vale. det.
. - * Momendijuhtimisel lletatak- |+ Kontrollige voolupiirangut.
4 Podrdvalja maksimaalne S€ Npaxe + Vajaduse korral pikendage
podrlemissagedus Uleta- |, Tggreziimis VFC: valjundsa- | rampe.
tud. X e gedus = 150 Hz + Kontrollige mootori toite-
Maksimaalne poordvalja | Tggreziimis Uf: valjundsage-|  kaablit ja mootorit.
sagedus (VFC max dus = 599 Hz + Kontrollige vérgufaase.
150 Hz ja U/f max 599 Hz
puhul) on Uletatud.
09 Kasutusele- [Kohene seis-|0 Seadet ei ole kasutusele |Muundurit ei ole valitud toore- |Votke seade vastava toorezii-
votmine kamine vdetud. Ziimi jaoks veel kasutusele vbe-|mi jaoks kasutusele.
1 Valitud vale toéreziim.  |tud:
2 Vale anduritlitip voi katki-
ne andurikaart.
10 IPOS-ILLOP |Hadaseiska- |0 Kehtetu IPOS-kask + Programmi IPOSP“® raken- |+ Kontrollige programmimalu
mine damisel tuvastati vale kask. sisu, vajaduse korral korri-
+ Viga programmikasu taitmise| geerige.
tingimustes. » Laadige programmimalusse
oige programm.

« Kontrollige programmi kul-
gu (— programmi IPOSPus®
kasiraamatut).

11 Liigtempera- |[Hadaseiska- |0 Jahutusploki temperatuur |* Muunduri termiline Glekoor- |+ Vahendage koormust ja/voi
tuur mine (P) liiga kGrge voi temperatuu-|  mus. tagage piisav jahutus.
riandur defektne. » Uhe faasimooduli tempera- |* Kontrollige ventilaatorit.
3 Toiteadapteri ligtempera- tuurituvastus defektne + Teade F-11, kui ilmselgelt
tuur (suurus 7). liigtemperatuuri ei esine,
- viitab, et faasimooduli tem-
6 Jahutusploki temperatuur peratuurituvastus on defekt-
liga korge voi temperatuu- ne.
riandur defektne. Vahetage faasimoodul vélja
faas U (suurus 7).
(suurus 7)
7 .faas vV
(suurus 7)
8 .faas W
(suurus 7)
13 Juhtsignaali |Kohene seis- |0 Juhtsignaali allikas pole  |Juhtsignaali allikas puudub vdi |Seadistage dige juhtsignaali
allikas kamine saadaval, nt on juht- on valesti defineeritud. allikas (P101).
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Teenindus
Veateated ja vigade nimekiri

Viga
Kood

Tahis

Vastus (P)

Kood

Alamviga
Tahis

Voimalik pohjus Meede

14

Andur

Kohene seis-
kamine

Andur ihendamata, andur
defektne, andurijuhe de-
fektne.

* Andurijuhe vdi varjestus pole
oigesti Uhendatud.
* Andurijuhtme luhis / traadi

« Kontrollige, kas andurijuhe
ja varjestus on digesti
Uhendatud, kontrollige 1U-

25

Anduri viga Uletas X15
pbdorlemissageduse vahe-
miku.

X15 anduri p6orlemissa-
gedus on suurem Kui
6542 min™'

purunemine.

* Andur on defektne.

+ Kahe muunduri sidestamisel
X14 ja P505 abil seadistatud
JA F14 SubC 27-le.

hist ja traadi purunemist.

26

X15 anduri viga — kaart
defektne.
Kvadrantanaluisi viga.

27

Anduri viga — anduri ihen-
dus vbi andur katki

28

X15 anduri viga — RS485
kanali sideviga.

29

X14 anduri viga — RS485
kanali sideviga

* Andurijuhe voi varjestus pole
oigesti Uhendatud.

« Kontrollige, kas andurijuhe
ja varjestus on digesti

30

Tundmatu andurititp X14/
X15 juures.

* Andurijuhtme luhis / traadi
purunemine.

Uhendatud, kontrollige 1U-
hist ja traadi purunemist.

31

Hiperface® X14/X15 tbe-
naosuskontrolli viga.
Inkremendid on kaduma
l&inud.

* Andur on defektne.

+ Kahe muunduri sidestamisel
X14 ja P505 abil seadistatud
JA F14 SubC 27-le.

32

X15 Hiperface®-i anduri vi-
ga.

X15 Hiperface®-i andur
teatab veast.

33

X14 Hiperface®-i anduri vi-

ga.
X14 Hiperface®-i andur
teatab veast.

34

X15 selslinanduri viga —
anduri thendus vi andur
defektne.

17

18

19

20

21

22

23

24

Susteemi rike

Kohene seis-
kamine

Viga "Stack overflow"

Muunduri elektroonika on hairi- |+ Kontrollige maandusi ja var-

Viga "Stack overflow"

tud, véimaliku elektromagnetili- | jestust, vajaduse korral kor-

Viga "External NMI"

se moju tottu. rigeerige.

» Korduval esinemisel kon-

Viga "Undefined Opcode"

sulteerige ettevotte SEW

Viga "Protection Fault"

teenindusega.

Viga "lllegal Word Ope-
rand Access"

Viga "lllegal Instruction
Access"

Viga "lllegal External Bus
Access"

25

EEPROM

Kiirseiskami-
ne

EEPROM:-i toiteploki luge-
mis- ja kirjutusviga.

EEPROM:-ile v6i malukaardile |
juurdepaasu viga.

Aktiveerige tehaseseadis-
tus, lahtestage ja sisestage

11

NV mélu lugemisviga
NV-RAM, seadmesisene

uued parameetrid.
» Korduval esinemisel kon-

13

Kiipkaardi NV malu malu-
moodul defektne

sulteerige ettevotte SEW
teenindusega.
» Vahetage malukaart ara.

14

Kiipkaardi NV malu malu-
kaart defektne

16

NV malu konfiguratsiooni
viga

26

Valisklemm

Hadaseiska-
mine (P)

o

Valisklemm

Valine veasignaal on program-
meeritava sisendi kaudu sisse
loetud.

Kdrvaldage vdimalik vea pdh-
jus, vajaduse korral program-
meerige klemm Umber.
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Teenindus
Veateated ja vigade nimekiri

Viga Alamviga

Kood |Tahis Vastus (P) [Kood |Tahis Véimalik pohjus Meede

27 Lopplalitid Hadaseiska- |0 L&pplulitid puuduvad véi |+ Traat on purunenud / puudu- |+ Kontrollige I16pplilitite juht-
puuduvad. mine on traat purunenud. vad mélemad [6pplulitid. mete Uhendamist

2 Lapplilitid on &ra vaheta- |° Loppldlitid on mootori pddrle- |+ Vahetage I6pplilitite Ghen-
tud. missuuna suhtes &ra vaheta-| dused &ra.
= . tud * Programmeerige klemmid
3 Mélemad I6pplulitid on sa- imber.
maaegselt aktiivsed.
28  |Valjasiini aja- |Kiirseiskami- |0 Viga "Fieldbus timeout" Projekteeritud rakendumise ja- |+ Kontrollige lilema andmesi-
16pp ne (P) 2 Todvaljasiini kaart ei kaivi- relevalve siseselt ei toimunud derutiini.
tu. llema ja alluva vahel andmesi- [+ Pikendage valjasiini ajaldpu
det. aega (P819) / lulitage jare-
levalve vélja.

29 Lopplilition [Hadaseiska- |0 HW-I6pplUliti on saavuta- |[Té6reziimis IPOSPU® juti I6pp- |+ Kontrollige liikumisala.
saavutatud  |mine tud IGlitini. + Korrigeerige rakendusprog-

rammi.

30 Avariiseiska- |Kohene seis- |0 Hadaseiskamisrambi ajau- [+ Ajam on ulekoormatud. « Kontrollige projekteerimis-
mise ajaldpp |kamine letus + Hadaseiskamisramp on liiga protsessi.

lGhike. » Pikendage hadaseiskamis-
rampi.

31 TF/TH vabasti|llma reakt- |0 Termilise mootorikaitsme |+ Mootor liiga kuum, TF/TH on |+ Laske mootoril tingimata

sioonita (P) viga rakendunud. jahtuda ja lahtestage viga.
» Mootori TF/TH Glhendamata |+ Kontrollige MOVIDRIVE®-i
voi valesti Uhendatud. ja TF/TH vahelisi Uhendusi.
* Mootori MOVIDRIVE®-i ja * Kui TF/TH ei thendata:
TF/TH vaheline thendus kat-| X10:1 ja X10:2 vaheline
kenud. sild.
» Seadke P835 vaartusele
"No response".

32 IPOS-i in- Hadaseiska- |0 IPOS-i programm on viga- [Rikuti programmeerimise p&hi- |Kontrollige IPOSP“® raken-
deksi Uletaitu- |mine ne. motteid, mistottu tekib slistee- |dusprogrammi ja korrigeerige
mine misisene pinu Ulevool. (— IPOSP“s®-j kasiraamat).

33 Nimivaartuse [Kohene seis-|0 Nimivaartuse allikas ei ole |[Nimivaartuse allikas on defi- Seadistage 6iged nimivaartu-
allikas kamine saadaval, neerimata voi valesti defineeri- |se allikad (P100).

nt valjasiini juhtsignaali al- |tud.
likas ilma valjasiini kaardi-
ta.

34 Rambi aja-  |[Kohene seis- |0 Kiirseiskamisrambi ajalle- |Allarampide ajalletus, nt Gle- |+ Pikendage allarampe.
16pp kamine tus koormuse tottu. + Kdrvaldage ulekoormus.

35 Tooreziim Kohene seis- |0 Tooreziim pole saadaval |+ Todreziim on defineerimata |+ Seadistage P700-ga voi

kamine 1 Tobreziimi ja riistvara voi valesti defineeritud P701-ga dige tooreziim.
maarang on vale. » P916-ga seadistati rambi ku- |+ Kasutage MOVIDRIVE®-i
. . ju, mida MOVIDRIVE® vajab tehnoloogiaversiooni (..OT).
2 Maarang tooreziim-tehno- |  tohngloogiaversioonis. + Valige meniiiist "Kasutuse-
loogiafunktsioon vale. » P916-ga seadistati rambi ku- | levétt — Vali tehnoloogia-
ju, mis ei sobi valitud tehno- funktsioon..." P916 jaoks
loogiafunktsiooniga. sobiv tehnoloogiafunkt-
+ P916-ga seadistati rambi ku- | sioon.
ju, mis ei sobi seadistatud « Kontrollige P916 ja P888
stinkroniseerimisajaga seadistusi.
(P888).
36 Lisaseade Kohene seis- |0 Riistvara puudub vdi ei ole |+ Valikukaardi tiup ei ole luba- |+ Kasutage 6iget valikukaarti.
puudub kamine lubatud. tud. + Seadistage 6ige nimivaartu-

+ Juhtarvu allikas, juhtallikas se allikas (P100).
voi tddreziim pole sellele vali-|» Seadistage 6ige juhtallikas
kukaardile lubatud. (P101).

» DIP11B jaoks seadistatud + Seadistage dige tooreziim
vale anduritlitip. (P700 voi P701).

» Seadistage 6ige anduri-
talp.

37 Susteemi val- |Kohene seis-|0 Viga "Watchdog overflow |Viga siisteemi tarkvara toimi- [Konsulteerige ettevotte SEW
vetaimer kamine system". mises. teenindusega.

38 Siisteemitark- |Kohene seis- |0 Viga "System software".  |Silsteemi rike Konsulteerige ettevotte SEW
vara kamine teenindusega.
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Teenindus

Veateated ja vigade nimekiri

Viga Alamviga

Kood |Tahis Vastus (P) |Kood |Tahis Véimalik pohjus Meede

39 Etalontrajek- [Kohene seis-|0 Viga "Reference travel". |+ Etalonnukk puudub véi ei llli-|» Kontrollige etalonnukki.
toori Iabimine |kamine (P) ta. « Kontrollige 16pplulitite tGhen-

Lopplilitite Ghendus vigane.
Etalontrajektoori l&bimise ajal
muudeti etalontrajektoori 1a-

dust.
+ Kontrollige etalontrajektoori
labimise tulpi ja selleks va-

7

bimise tulpi. jalikke parameetreid.

40 Buutimise Kohene seis- |0
stinkroniseeri-lkamine
mine

Ajalopp buudi siinkroni- |
seerimisel lisaseadmega.

Muunduri ja lisaseadme buu- [Korduva esinemise korral va-
timise stnkroniseerimise aja- |hetage valikukaart ara.

16pp.

+ Sunkroniseerimise ID ei joua
kohale véi jbuab kohale va-
lesti.

41 Lisaseade Kohene seis- |0 Viga valvetaimeri ja lisa- |* Susteemitarkvara ja lisa- » Konsulteerige ettevotte

valvetaimer |kamine seadme vahelises sides. seadme vahelise side viga. SEW teenindusega.

+ Valvetaimer programmis

IPOSPUs®
17 IPOS-i valvetaimeri viga. |*+ Rakendusmoodul laaditi teh- [« Kontrollige IPOS program-

noloogiaversioonita sead- mi.
messe MOVIDRIVE® B + Kontrollige seadme tehno-

» Rakendusmooduli kasuta- loogia aktiveeritust (P079).
misel seadistati vale tehno- |+ Kontrollige seadistatud teh-
loogiafunktsioon noloogiafunktsiooni (P078).

42 Hilistusviga |Kohene seis-|0 Positsioneerimise hilistus- [+ Po&6rdeandur valesti Gthenda- |+ Kontrollige p66rdanduri
kamine (P) viga tud. Uhendust.

23535083/ET — 11/2017

+ Kiirendusrambid on liiga lihi- |« Pikendage rampe.

kesed. » Seadistage P-osa suure-
» Asendiregulaatori P-osa on maks.

liiga vaike. » Parametreerige poorlemis-
» Podrlemissageduse regulaa- | sageduse regulaator uuesti.

tor valesti parameetritud. .
+ Hilistusvea tolerantsi vaartus
on liiga vaike. .

Suurendage pukseerimise
torke tolerantsi.

Kontrollige anduri, mootori
ja vorgufaaside juhtmete
Uhendamist.

+ Kontrollige, kas mehaanika
kaib raskesti, voib olla plo-
kile sbidetud.

Kontrollige RS485 thendust

43 RS485 aja-  [Kiirseiskami- |0 RS485 liidese side aja- RS485 kaudu toimuva andme-

16pp ne (P) 16pp. side viga. (nt muunduri ja arvuti, muun-
duri ja DBG60B thendust).
Vajaduse korral konsulteerige
ettevotte SEW teenindusega.
43 RS485 aja-  [Kiirseiskami- |3 Kasitsireziimi ajaldpp Katkes side manuaalreziimi Kontrollige thendust juhtalli-
16pp ne (P) juhtallikaga. (Ei sdltu kasutatud |kaga.
kasutajaliidesest.)
44 Seadme val- |Kohene seis-|0 Seadme koormatuse viga |+ Seadme vdimsus (I x T-vaar-|* Vahendage efektiivvdim-
jundvdimsus |kamine 8 UL-seire viga tus) > 125%. sust.

* Pikendage rampe.

* Kui nimetatud meetmeid
pole véimalik rakendada,
kasutage suuremat muun-
durit.

» Vahendage koormust.

Toiteploki EEPROM on para-|*

45  |Algvaartusta- |Kohene seis-|0 Algvaartustamise Uldine vi-| Taastage tehaseseadis-

mine kamine ga meetrimata voi valesti para- tused. Kui viga ei saa selle-

3 Andmesiini viga RAM-i meetritud ga tihistada, konsulteerige

kontrollimisel + Valikukaardil puudub kontakt | ettevotte SEW teeninduse-
- pdhiplaadi siiniga. ga.

6 CPU-Clock-viga + Pange valikukaart digesti

7 VVoolu médtmise viga sisse.

10 Flash-kaitsme seadmise
viga

11 Andmesiini viga RAM-i
kontrollimisel

12 Parametreerimisviga suink-

roonses talitluses (sisemi-
ne sunkroonne talitlus).
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Teenindus
Veateated ja vigade nimekiri

Viga Alamviga
Kood |Tahis Vastus (P) [Kood |Tahis Véimalik pohjus Meede
46 Susteemisiini |Kiirseiskami- |0 Susteemisiini CAN2 aja-  |Susteemisiini 2 andmeside vi- |Kontrollige stisteemisiini
2 viiteaeg ne (P) 16pp ga. Uhendust.
47 Susteemisiini |Kiirseiskami- |0 Susteemisiini CAN1 aja-  |Susteemisiini 1 andmeside vi- |Kontrollige stisteemisiini
1 viiteaeg ne (P) 16pp ga. Uhendust.
48 Riistvara DRS|Kohene seis- |0 Riistvara stinkroonne talit- [Ainult koos DRS11B-ga: + Kontrollige tlema/tee andu-
kamine lus + Ulemaltee anduri signaal on ri signaale.
vigane. » Kontrollige anduri juhtmete
+ Sinkroonseks talitluseks va- | (ihendust.
jalik riistvara on vigane. * Vahetage slinkroonse talit-
luse kaart valja.
57 "TTL-andur" |Kohene seis-|512 X15: viga amplituudi kont- |+ Andurijuhe voi varjestus pole |+ Kontrollige, kas andurijuhe
kamine rollimisel oigesti ihendatud. ja varjestus on digesti
16896  |X14: viga amplituudi kont- |* Andurijuhtme |Ghis / traadi l'J_her_1datud, _kontrollige_ 10-
rollimisel purunemine. hist ja traadi purunemist.
* Andur on defektne. * Vahetage andur valja.
» Elektromagnetilise tGhilduvu- |+ Rakendage elektromagneti-
se viga. lise Uhilduvuse meetmeid.
514 X15: lugeja-nimetaja vaar- |Valed lugeja-nimetaja vaartu- |Korrigeerige lugeja-nimetaja
tuste vale seadistus. sed. vaartusi.
16898 (X14: lugeja-nimetaja vaar-
tuste vale seadistus.
58 "Siinus-koosi- |Kohene seis- 512 X15: viga amplituudi kont- |+ Andurijuhe vdi varjestus pole |+ Kontrollige, kas andurijuhe
nus-andur"  |kamine rollimisel. oOigesti Uhendatud. ja varjestus on digesti
514 X15: rajasignaali viga . Andurijuhtme |his / traadi Uher)datud, 'kontrollige. 10-
— - - purunemine. hist ja traadi purunemist.
16896 |X14: viga amplituudi kont- |, Anqur on defektne. + Vahetage andur vilja.
rollimisel. - Elektromagnetilise (ihilduvu- |+ Rakendage elektromagneti-
16897 |X14: algvaartustamine se viga lise Ghilduvuse meetmeid.
16898 [X14: rajasignaali viga
513 X15: algvaartustamine Andur on defektne. Vahetage andur vélja.
515 C15: lugeja-nimetaja vaar- |Valed lugeja-nimetaja vaartu- |Korrigeerige lugeja-nimetaja
tuste vale seadistus. sed. vaartusi.
16899 [X14: lugeja-nimetaja vaar-
tuste vale seadistus.
59 "Anduri side" |Kiirseiskami- |1 X15: rajasignaali viga * Andurijuhe voi varjestus pole |+ Kontrollige, kas andurijuhe
ne 16 andmekaabli viga 6igest!'[]henda_t_uq. . ja varje on 6igesj[i Uhenda-
) - * Andurijuhtme lUhis / traadi tud ning et traadi purune-
64-576 |X15: RS485-andmeside purunemine. mist.
1088- |X15: EnDat andmeside * Andur on defektne. * Vahetage andur valja.
1388 » Elektromagnetilise Ghilduvu- |« Rakendage elektromagneti-
16385 |X14: rajasignaali viga se viga. lise Ghilduvuse meetmeid.
16400 (X14: andmekaabli viga
16448— (X14: RS485 andmeside
16832
17472— |X14: EnDat andmeside
17772
2 X15: andur on valesti ka- |Andur valesti kalibreeritud véi |Tarneolek + uus IBN
libreeritud mehaaniline nihe mootori juur-
16386  |X15 andur on valesti kalib- [4¢
reeritud.
1024 X15: taktsignaali ja/voi taktsignaali ja/vdi andmekaabel [Uhendage taktsignaali ja/voi
andmekaabel ihendama- |ihendamata. andmekaabel
ta.
17408 (X14: taktsignaali ja/voi
andmekaabel ihendama-
ta.
77 IPOS-i juhtso-|llma reakt- |0 Kehtetu IPOS-i juhtséna  |Ainult td6reziimis IPOSPU®: » Kontrollige jadatihendust
na sioonita (P) + Uritati seadistada kehtetut vélise juhtimisega.
automaatreziimi (valise juhti- |+ Kontrollige valise juhtimise
mise kaudu). kirjutatud vaartusi.
+ P916 = SIINIRAMP seadista-|« Seadistage P916 digesti.
tud.
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Teenindus

Veateated ja vigade nimekiri

Viga Alamviga
Kood |Tahis Vastus (P) [Kood |Tahis Véimalik pohjus Meede
78 IPOS SW- lima reakt- |0 Jouti tarkvara 16pplUlitini.  |Ainult toéreziimis IPOSPs®: + Kontrollige rakendusprog-
I6ppluliti sioonita (P) programmeeritud sihtpositsioon| rammi.
on valjaspool tarkvara I6pplliti- |« Kontrollige tarkvara 16pplili-
ga piiratud liikumisvahemikku. ti asukohta.
79 Riistvara kon- [Kohene seis- |0 Teistsugune riistvara konfi-|Parast malukaardi vahetamist |Tagage identse riistvara ole-
figuratsioon |[kamine guratsioon malukaardi va- |ei ole enam vastavuses: masolek voi taastage tarne-
hetamise korral. * vlimsus olek (parameetrid = tehase-
* nimipinge seadistus).
+ variandi tuvastus
* seadmepere
+ kohandatud tehnoloogiaga
variant / standardne mudel
+ valikukaardid
80 RAM-i test Kohene seis-|0 RAM-i testi viga Seadme sisemine viga, RAM  |Konsulteerige ettevotte SEW
kamine malu defektne. teenindusega
81 Kaivitustingi- [Kohene seis-|0 Tostuki VFC kaivitustingi- |Ainult tddreziimis "VFC hoist". |+ Kontrollige kasutuselevétu
mus kamine muse viga Eelmagnetiseerimisel ei olnud andmeid ja tehke vajaduse
vdimalik varustada mootorit pii- | korral uus kasutuselevétt.
sava tugevusega vooluga. » Kontrollige muunduri ja
* Mootori nimivéimsus on mootori vahelist Ghendust.
muunduri nimivimsusega |+ Kontrollige mootori toite-
vorreldes liiga vaike. juhtme Iabimo6tu, vajaduse
* Mootori toitejuhtme 18bimdat korral valige suurema |abi-
on liiga vaike. md&dduga juhe.
Ainult kaitusel lineaarmootoriga |* Teostage olekus "No enab-
(alates pusivarast 18). le" kommuteerimise tuvas-
+ Ajam viidi olekusse "Enable",| tamine ja lllitage olekusse
ilma et lineaarmootori ja -an- | "Enable" alles siis, kui
duri vahel oleks teada kom- muundur kviteerib olekusé-
muteerimise nihet. Seetdttu nas bitt 25, et ta on kommu-
ei saa vooluosutit muunduri teerinud.
poolt digesti seadistada.
82 Valjund on Kohene seis-|0 Valjund avatud VFC téstu- |Ainult tdéreziimis "VFC hoist". |+ Kontrollige muunduri ja
avatud. kamine ki juures. + Kaks voi kdik valjundfaasid mootori vahelist Ghendust.
katkenud. » Kontrollige kasutuselevotu
* Mootori nimivdimsus on andmeid ja tehke vajaduse
muunduri nimivéimsusega korral uus kasutuselevott.
vorreldes liiga vaike.
84 Mootorikaitse |Hadaseiska- |0 Mootoritemperatuuri repro-|« Mootori koormus on liiga + Laske mootoril tingimata
mine (P) dutseerimise viga suur. jahtuda ja lahtestage viga.
2 Temperatuurianduri traadi |* Rakendus _IN-UE seire . Véhendage koormust.
purunemine . P_‘_5_30 seadistati tagantjarele |- P_|_kend§\ge rampe.
— - vaartusele "KTY". » Jatke pikemad vaheajad.
3 Termiline mootorimudel « Kontrollige P345/346
puudub. + Kasutage vdimsamat moo-
4 UL jarelevalve viga. torit.
11 Temperatuurianduri lihis
86 Malumoodul [Kohene seis-|0 Malumooduliga seotud vi- |« Malukaart puudub. » Keerake rihvelkruvi kinni.
kamine ga » Malukaart on katki. » Pange malukaart sisse ja
kinnitage.
* Vahetage malukaart ara.
» Laadige tarneolek ja para-
meetrite kogum.
87 Tehnoloogia- |Kohene seis- |0 Standardseadme juures  |Standardses seadmes aktivee- |Lulitage tehnoloogiafunkt-
funktsioon kamine valitud tehnoloogiafunkt-  |riti tehnoloogiafunktsioon. sioon valja.
sioon
88 Plaudmine Kohene seis-|0 Pludmise viga Ainult to6reziimis VFC n-Reg.: [Lubamine alles tegeliku poor-
kamine muunduri lubamisel tegelik lemissageduse < 6000 min™
pbdorlemissagedus korral.
> 6000 min~".
92 Kiipanduri Veakuva (P) |1 Terase WCS3 maardu- Andur teatab veast. V&imalik pdhjus: andur on
probleem mise probleem. maardunud — puhastage an-

dur ara.

7
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Teenindus
Veateated ja vigade nimekiri

Viga Alamviga

Kood |Tahis Vastus (P) [Kood |Tahis Véimalik pohjus Meede

93 Kiipanduri vi- [Hadaseiska- |0 Absoluutvaartuse anduri  |Andur teatab veast, nt Power- |+ Kontrollige absoluutvaartu-
ga mine (P) viga fail (voolukatkestus). se anduri Uhendust.

* Anduri DIP11B Uhenduskaa- |+ Kontrollige thenduskaab-
bel ei vasta nduetele (paari- leid.
kaupa kokku keerutatud, var-|+ Seadistage bige taktsage-
jestatud) dus.

» Taktsagedus on juhtmepik- |+ Vahendage max liilkumiskii-
kuse kohta liiga kdrge. rust voi rampi.

* Anduri maksimaalselt luba- |+ Vahetage absoluutvaartuse
tud kiirus/kiirendus Uletatud. andur valja.

» Andur on defektne.

94 EEPROM-i  |[Kohene seis-|0 Toiteploki parameeter Muunduri elektroonika hairitud. |Saatke seade remonti.
kontrollsum- [kamine 5 Juhtpea andmed Voimalik elektromagnetilise
ma - - Uhilduvuse méju voi defekt.

6 Toiteploki andmed
7 Konfiguratsiooniandmete
komplekti versioon kehtetu

95 DIP-i tdendo- |Hadaseiska- |0 Toenaosuskontroll abso-  |Usutavat positsiooni ei tuvasta- |+ Seadistage 6ige anduri-
susviga mine (P) luutpositsiooni korral tud. taup.

+ Seadistatud vale anduritilp. |+ Kontrollige IPOSP“®-j liiku-
* IPOSP“® liikumisparamee- misparameetrit.
ter valesti seadistatud. » Kontrollige liikumiskiirust.
» Lugeja/nimetaja tegur valesti |« Korrigeerige lugeja/nimeta-
seadistatud. ja tegurit.
» Teostati nullimine. » Pérast nullimist 1&dhtestage.
* Andur on defektne. * Vahetage absoluutvaartuse
andur valja.

97 Kopeerimisvi- [Kohene seis- |0 Parameetrite kogumi laadi-|« Méalukaarti ei saa lugeda v6i |+ Kopeerige uuesti.

ga kamine mine on v&i oli vigane. kirjutada. + Taastage tarneolek (P802)
1 Parameetrite kogumi + Viga andmete Ulekandmisel. | ja kopeerige uuesti.
seadmesse laadimise kat-
kestus.
2 Parameetrite Glevotmine
pole véimalik.
Parameetrite Glevotmine
malukaardilt pole véimalik.

98 CRC viga Kohene seis- |0 Viga "CRC via internal Seadme sisemine viga, valk- |Saatke seade remonti.

kamine flash" malu defektne.

99  |IPOS rambi |Kohene seis- |0 Rambiarvutuse viga Ainult téoreziimis IPOSPUs®: Muutke IPOSPs®-j programmi
arvutus kamine sinusoidse voi kvadraatse po- |nii, et rambiaegu ja liilkumiskii-

sitsioneerimisrambi puhul Urita- [rusi saaks muuta ainult muun-
takse lubatud muunduri korral |duri blokeeritud olekus.

muuta rambiaegu ja liikumiskii-

rusi.

100 |[Hoiatus vib- [Vea kuvami- |0 Vibratsiooni diagnostika  |Vibratsiooniandur hoiatab Tuvastage vibratsiooni p&h-
ratsiooni koh- |ne (P) hoiatus (— kasutusjuhend DUV10A). |jus. Edasine kaitus véimalik
ta kuni F101 ilmumiseni.

101 |Vibratsiooni |Kiirseiskami- |0 Vibratsiooni diagnostika vi-|Vibratsiooniandur teatab veast [SEW-EURODRIVE soovitab
viga ne (P) ga vibratsiooni pdhjuse kohe kor-

valdada.

102 |Olivanane- |Vea kuvami- |0 Oli vananemise hoiatus Oli vananemise andur véljastas |Plaanige 6livahetus.
mise hoiatus [ne (P) hoiatusteate.

103 |Oli vananemi-|Vea kuvami- |0 Oli vananemisest tingitud |Oli vananemise andur valjastas [SEW-EURODRIVE soovitab
sest tingitud |ne (P) viga veateate. reduktoridli kohe vélja vaheta-
viga da.

104 |Oli vananemi-|Vea kuvami- |0 Oli vananemine, liigtempe- |Oli vananemise andur teatas  |» Laske 8lil jahtuda.
ne — ligtem- |ne (P) ratuur liigtemperatuurist. « Kontrollige, kas reduktori ja-
peratuur hutus td66tab laitmatult.

105 |Oli vananemi-|Vea kuvami- |0 Oli vananemine, valmis-  |Oli vananemise andur ei ole » Kontrollige 6li vananemise
ne, valmisole- |ne (P) olekuteade toovalmis. anduri toitepinget.
kuteade « Kontrollige 6li vananemise

andurit, vajaduse korral va-
hetage valja.

106  |Piduri kulumi- [Vea kuvami- |0 Piduri kulumisest tingitud |Piduri hddrdkate on kulunud.  |Vahetage piduri hdordkate ara
ne ne (P) viga (— kasutusjuhend "Mooto-

rid").
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Teenindus 7
Veateated ja vigade nimekiri

Viga Alamviga
Kood |Tahis Vastus (P) |Kood |Tahis Véimalik pohjus Meede
107 [Vérgukompo- [Kohene seis- |1 Ainult regeneratiivtoite Peakontaktor on defektne. + Kontrollige peakontaktorit
nendid kamine jaoks. Peakontaktor ei » Kontrollige juhtimiskaableid
andnud tagasiside signaa-
li.
108 |[DCS-iviga [Vea kuvami- |0 DCS-i viga
ne 1 Konfiguratsiooniandmed |Uhenduse térge programmi + Laadige konfiguratsioonifai-
laaditi vigaselt lisasead- |laadimisel lisaseadmesse lid uuesti.
messe DCS..B. DCS..B. + Seejarel lilitage lisaseade
DCS..B vaélja ja uuesti sis-
se.

2 Lisaseadme DCS..B tark- |Lisaseade DCS..B on konfigu- |+ Parametreerige lisaseade
varaversiooni konfigurat- |reeritud vale tarkvaraversiooni- | DCS..B lubatud
siooniandmed on kehte-  |ga. MOVISAFE®-i tarkvaraver-
tud. siooniga.

+ Seejarel lulitage lisaseade
DCS..B vélja ja uuesti sis-
se.

3 Seadet ei programmeeri- |Programm v6i konfiguratsiooni- |+ Kontrollige lisaseadme
tud dige tarkvaraliidesega. |andmed laaditi seadmesse vale| DCS..B versiooni ja para-

MOVISAFE®-i tarkvaraga. metreerige kehtiva
MOVISAFE®-i tarkvaraga
uuesti.

+ Seejarel lilitage lisaseade
DCS..B vélja ja uuesti sis-
se.

4 Vale etalonpinge + Etalonpinge vale + Kontrollige lisaseadme

5 + Lisaseadme DCS..B toitepin-| DCS..B toitepinget.

ge on vale. + Lilitage lisaseade DCS..B
+ Lisaseadme DCS..B kompo- | vélja ja uuesti sisse.
nent on vigane.
Vale slisteemipinge + Lisaseadme DCS..B toitepin- |+ Kontrollige lisaseadme
ge on vale. DCS..B toitepinget.

+ Lisaseadme DCS..B kompo- |+ Lilitage lisaseade DCS..B

nent on vigane. valja ja uuesti sisse.

10 Vale toitepinge. + Lisaseadme DCS..B toitepin- |+ Kontrollige lisaseadme

ge 24 V DC on vale. DCS..B toitepinget.

+ Lisaseadme DCS..B kompo- |+ Liulitage lisaseade DCS..B

nent on vigane. valja ja uuesti sisse.

23535083/ET — 11/2017

Kasutusjuhend - MOVIDRIVE® MDX60B/618 | 9O



7

Teenindus
Veateated ja vigade nimekiri

kukontroll on vigane.

siooniandmed on vigased.

Viga Alamviga
Kood |Tahis Vastus (P) |Kood |Tahis Véimalik pohjus Meede
108 |DCS-iviga |Vea kuvami- |11 Seadme Umbritseva kesk- |Kasutuskoha temperatuur pole |Kontrollige imbritseva kesk-
ne konna temperatuur pole  [lubatud vahemikus. konna temperatuuri.
defineeritud vahemikus.
12 Positsiooni imberlilita- Positsiooni imberlilitamisel on |+ Kontrollige ZSC aktiveeri-
mise téendosusviga ZSC, JSS vbi DMC pidevalt ak-| mist.
tiveeritud. » Kontrollige JSS-i aktiveeri-
mist.

» DMC aktiveerimine (ainult
positsiooni kaudu toimuva
seire korral)

13 LOSIDE-draiveri DO02_P /|Valjundi lihis Kontrollige valjundi juures
DO02_M lilituse viga. juhtmestikku.
14 HISIDE-draiveri DO02_P /
DO02_M lulituse viga.
15 LOSIDE-draiveri DO0_M
vigane lilitamine
16 HISIDE-draiveri DOO_P vi-
gane lulitamine
17 LOSIDE-draiveri DO01_M
Iilituse viga
18 HISIDE-draiveri DO01_P
IUlituse viga
19 Seadet ei programmeeri- |Programm vdi konfiguratsiooni- |+ Kontrollige lisaseadme
20 tud dige tarkvaraliidesega. |andmed laaditi seadmesse vale| DCS..B versiooni ja para-
MOVISAFE®-i tarkvaraga. metreerige kehtiva
MOVISAFE®-i tarkvaraga
uuesti.

+ Seejarel lUlitage lisaseade
DCS..B vaélja ja uuesti sis-
se.

21 Konfiguratsiooniandmete [Konfiguratsiooniandmed laaditi |Laadige konfiguratsiooniand-
22 CRC ei kehti. seadmesse valesti. med uuesti seadmesse.
108 |DCS-iviga |Vea kuvami- 23 Konfiguratsiooniandmete |- » Vahetage lisaseade DCS..B
ne 24 sisemise Ulekandmise vi- vélja.
ga. « Saatke defektne lisaseade
DCS..B koos veakoodiga
veadiagnostikaks ettevot-
tesse SEW-EURODRIVE.
25 Pusivara konfiguratsiooni- |— » Vahetage lisaseade DCS..B
26 andmete arvutuse viga. valja.

+ Saatke defektne lisaseade
DCS..B koos veakoodiga
veadiagnostikaks ettevot-
tesse SEW-EURODRIVE.

27 Pusivara konfiguratsiooni- |- * Vahetage lisaseade DCS..B
28 andmete CRC ei kehti. valja.

+ Saatke defektne lisaseade
DCS..B koos veakoodiga
veadiagnostikaks ettevot-
tesse SEW-EURODRIVE.

29 Pusivara konfiguratsiooni- |- * Vahetage lisaseade DCS..B
30 andmete sisemise Ule- vélja.
kandmise viga. + Saatke defektne lisaseade
DCS..B koos veakoodiga
veadiagnostikaks ettevot-
tesse SEW-EURODRIVE.
31 Seadmekirjelduse vahemi- |Seadmekirjelduse konfigurat- |+ Laadige konfiguratsiooni-

andmed uuesti ja lulitage
seejarel lisaseade DCS..B
vélja ning uuesti sisse.

* Kui uuesti ilmneb sama vi-
ga, siis konsulteerige
MOVISAFE®-i tarkvaraver-
siooni suhtes ettevotte
SEW-EURODRIVE teenin-

dusega.
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Teenindus

Veateated ja vigade nimekiri

Viga
Kood

Tahis

Vastus (P)

Kood

Alamviga
Tahis

Voimalik pohjus

Meede

108

DCS-i viga

Vea kuvami-
ne

Andmete juurdepaasu va-
hemikukontroll on vigane.

Seadmekirjelduse konfigurat-
siooniandmed on vigased.

Laadige konfiguratsiooni-
andmed uuesti ja lulitage
seejarel lisaseade DCS..B
vélja ning uuesti sisse.

Kui uuesti ilmneb sama vi-
ga, siis konsulteerige
MOVISAFE®-i tarkvaraver-
siooni suhtes ettevotte
SEW-EURODRIVE teenin-
dusega.

33

Elektromagnetilise uhildu-
vuse vahemikukontroll on
vigane.

Elektromagnetilise Ghilduvuse
funktsiooni konfiguratsiooniand-

med on vigased.

Tuhistage elektromagnetili-
se uhilduvuse konfigurat-
siooni muudatused véi si-
sestage uuesti.

Laadige konfiguratsiooni-
andmed uuesti ja lulitage
seejarel lisaseade DCS..B
vélja ning uuesti sisse.

Kui uuesti ilmneb sama vi-
ga, siis konsulteerige
MOVISAFE®-i tarkvaraver-
siooni suhtes ettevotte
SEW-EURODRIVE teenin-
dusega.

34

PSC-i vahemikukontroll on
vigane.

PSC-i funktsiooni konfigurat-
siooniandmed on vigased.

Tuhistage PSC-i konfigurat-
siooni muudatused vaéi si-
sestage uuesti.

Laadige konfiguratsiooni-
andmed uuesti ja lulitage
seejarel lisaseade DCS..B
valja ning uuesti sisse.

Kui uuesti ilmneb sama vi-
ga, siis konsulteerige
MOVISAFE®-i tarkvaraver-
siooni suhtes ettevotte
SEW-EURODRIVE teenin-
dusega.

7
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7 Teenindus
Veateated ja vigade nimekiri

Viga Alamviga

Kood |Tahis Vastus (P) |Kood |Téahis Voimalik pohjus Meede

108 |DCS-iviga |Vea kuvami- (35 ESS-i vahemikukontroll on [ESS-i funktsiooni konfigurat- |+ Tuhistage ESS-i konfigurat-

ne vigane. siooniandmed on vigased. siooni muudatused vaéi si-
sestage uuesti.

+ Laadige konfiguratsiooni-
andmed uuesti ja lulitage
seejarel lisaseade DCS..B
vélja ning uuesti sisse.

* Kui uuesti iimneb sama vi-
ga, siis konsulteerige
MOVISAFE®-i tarkvaraver-
siooni suhtes ettevotte
SEW-EURODRIVE teenin-
dusega.

36 ELC vahemikukontroll on |[ELC funktsiooni konfiguratsioo- |+ Tuhistage ELC konfigurat-

vigane. niandmed on vigased. siooni muudatused véi si-
sestage uuesti.

+ Laadige konfiguratsiooni-
andmed uuesti ja lulitage
seejarel lisaseade DCS..B
vélja ning uuesti sisse.

* Kui uuesti ilmneb sama vi-
ga, siis konsulteerige
MOVISAFE®-i tarkvaraver-
siooni suhtes ettevotte
SEW-EURODRIVE teenin-
dusega.

37 OLC vahemikukontroll on |OLC funktsiooni konfiguratsioo-|+ Tuhistage OLC konfigurat-

vigane. niandmed on vigased. siooni muudatused voi si-
sestage uuesti.

» Laadige konfiguratsiooni-
andmed uuesti ja lulitage
seejarel lisaseade DCS..B
valja ning uuesti sisse.

* Kui uuesti ilmneb sama vi-
ga, siis konsulteerige
MOVISAFE®-i tarkvaraver-
siooni suhtes ettevotte
SEW-EURODRIVE teenin-
dusega.
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Teenindus

Veateated ja vigade nimekiri

Viga
Kood

Tahis

Vastus (P)

Kood

Alamviga
Tahis

Voimalik pohjus

Meede

108

DCS-i viga

Vea kuvami-
ne

ZSC vahemikukontroll on
vigane.

niandmed on vigased.

ZSC funktsiooni konfiguratsioo-

Tuhistage ZSC konfigurat-
siooni muudatused vaéi si-
sestage uuesti.

Laadige konfiguratsiooni-
andmed uuesti ja lulitage
seejarel lisaseade DCS..B
vélja ning uuesti sisse.

Kui uuesti ilmneb sama vi-
ga, siis konsulteerige
MOVISAFE®-i tarkvaraver-
siooni suhtes ettevotte
SEW-EURODRIVE teenin-
dusega.

39

MSC vahemikukontroll on
vigane.

MSC funktsiooni konfigurat-
siooniandmed on vigased.

Tuhistage MSC konfigurat-
siooni muudatused voi si-
sestage uuesti.

Laadige konfiguratsiooni-
andmed uuesti ja lulitage
seejarel lisaseade DCS..B
vélja ning uuesti sisse.

Kui uuesti ilmneb sama vi-
ga, siis konsulteerige
MOVISAFE®-i tarkvaraver-
siooni suhtes ettevotte
SEW-EURODRIVE teenin-
dusega.

40

DMC vahemikukontroll on
vigane.

DMC funktsiooni konfigurat-
siooniandmed on vigased.

Tuhistage DMC konfigurat-
siooni muudatused voi si-
sestage uuesti.

Laadige konfiguratsiooni-
andmed uuesti ja lulitage
seejarel lisaseade DCS..B
valja ning uuesti sisse.

Kui uuesti iimneb sama vi-
ga, siis konsulteerige
MOVISAFE®-i tarkvaraver-
siooni suhtes ettevotte
SEW-EURODRIVE teenin-
dusega.
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Teenindus
Veateated ja vigade nimekiri

Viga
Kood

Tahis

Vastus (P)

Kood

Alamviga
Tahis

Voimalik pohjus

Meede

108

DCS-i viga

Vea kuvami-
ne

JSS-i vahemikukontroll on
vigane.

JSS-i funktsiooni konfigurat-
siooniandmed on vigased.

» Tuhistage JSS-i konfigurat-

siooni muudatused vaéi si-
sestage uuesti.

Laadige konfiguratsiooni-
andmed uuesti ja lulitage
seejarel lisaseade DCS..B
vélja ning uuesti sisse.

Kui uuesti ilmneb sama vi-
ga, siis konsulteerige
MOVISAFE®-i tarkvaraver-
siooni suhtes ettevotte
SEW-EURODRIVE teenin-
dusega.

42

PLC vahemikukontroll on
vigane.

AWL-i rakendusprogramm on
vigane.

Votke rakendusprogramm
uuesti Ule, laadige ja lulita-
ge seejarel lisaseade
DCS..B valja ning uuesti
sisse.

Kui uuesti ilmneb sama vi-
ga, siis konsulteerige
MOVISAFE®-i tarkvaraver-
siooni suhtes ettevotte
SEW-EURODRIVE teenin-
dusega.

43

Valjalulituskanali vahemi-
kukontroll on vigane.

Konfiguratsiooniandmete sise-
mine viga.

Tihistage valjalulituse (kon-
figuratsioon) muudatused
voi sisestage uuesti.
Laadige konfiguratsiooni-
andmed uuesti ja lulitage
seejarel lisaseade DCS..B
valja ning uuesti sisse.

Kui uuesti ilmneb sama vi-
ga, siis konsulteerige
MOVISAFE®-i tarkvaraver-
siooni suhtes ettevotte
SEW-EURODRIVE teenin-
dusega.
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Teenindus

Veateated ja vigade nimekiri

Viga
Kood

Tahis

Vastus (P)

Kood

Alamviga
Tahis

Voimalik pohjus

Meede

108

DCS-i viga

Vea kuvami-
ne

Binaarvaljundite vahemi-
kukontroll on vigane.

Binaarvaljundite konfiguratsioo-
niandmed on vigased.

Tulhistage binaarvaljundite
valjaltlitusmaatriksi muuda-
tused voi sisestage uuesti.
Laadige konfiguratsiooni-
andmed uuesti ja lulitage
seejarel lisaseade DCS..B
vélja ning uuesti sisse.

Kui uuesti ilmneb sama vi-
ga, siis konsulteerige
MOVISAFE®-i tarkvaraver-
siooni suhtes ettevotte
SEW-EURODRIVE teenin-
dusega.

45

Binaarvaljundite vahemi-
kukontroll on vigane.

Binaarvaljundite konfiguratsioo-
niandmed on vigased.

Tuhistage binaarvaljundite
valjalilitusmaatriksi muuda-
tused voi sisestage uuesti.
Laadige konfiguratsiooni-
andmed uuesti ja lulitage
seejarel lisaseade DCS..B
vélja ning uuesti sisse.

Kui uuesti iimneb sama vi-
ga, siis konsulteerige
MOVISAFE®-i tarkvaraver-
siooni suhtes ettevotte
SEW-EURODRIVE teenin-
dusega.

46

Anduritiitibi vahemikukont-
roll on vigane.

Anduritlilibi vigane konfigurat-
sioon.

Tuhistage anduri konfigu-
ratsiooni muudatused voi
sisestage uuesti.

Laadige konfiguratsiooni-
andmed uuesti ja lulitage
seejarel lisaseade DCS..B
valja ning uuesti sisse.

Kui uuesti iimneb sama vi-
ga, siis konsulteerige
MOVISAFE®-i tarkvaraver-
siooni suhtes ettevotte
SEW-EURODRIVE teenin-
dusega.
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Teenindus
Veateated ja vigade nimekiri

Viga
Kood

Tahis

Vastus (P)

Kood

Alamviga
Tahis

Voimalik pohjus

Meede

108

DCS-i viga

Vea kuvami-
ne

Anduri normeerimise va-
hemikukontroll on vigane.

Andurildigu konfiguratsioon vi-
gane.

« Tuhistage andurildigu muu-

datused (mo&btepikkus, eral-
dusvoime vdi maksimaalne
kiirus) voi sisestage uuesti.
Laadige konfiguratsiooni-
andmed uuesti ja lulitage
seejarel lisaseade DCS..B
vélja ning uuesti sisse.

Kui uuesti iimneb sama vi-
ga, siis konsulteerige
MOVISAFE®-i tarkvaraver-
siooni suhtes ettevotte
SEW-EURODRIVE teenin-
dusega.

48

Anduripositsiooni vahemi-
kukontroll on vigane.

Andurildigu konfiguratsioon vi-
gane.

Tihistage andurildigu muu-
datused (mbddtepikkus, eral-
dusvdime vbi maksimaalne
kiirus) voi sisestage uuesti.
Laadige konfiguratsiooni-
andmed uuesti ja lulitage
seejarel lisaseade DCS..B
valja ning uuesti sisse.

Kui uuesti ilmneb sama vi-
ga, siis konsulteerige
MOVISAFE®-i tarkvaraver-
siooni suhtes ettevotte
SEW-EURODRIVE teenin-
dusega.

49

PDM-i vahemikukontroll on
vigane.

PDM-i funktsiooni konfigurat-
sioon vigane.

Tuhistage PDM-konfigurat-
siooni muudatused véi si-
sestage uuesti.

Laadige konfiguratsiooni-
andmed uuesti ja lulitage
seejarel lisaseade DCS..B
vélja ning uuesti sisse.

Kui uuesti ilmneb sama vi-
ga, siis konsulteerige
MOVISAFE®-i tarkvaraver-
siooni suhtes ettevotte
SEW-EURODRIVE teenin-
dusega.
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Teenindus

Veateated ja vigade nimekiri

Viga
Kood

Tahis

Vastus (P)

Kood

Alamviga
Tahis

Voimalik pohjus

Meede

108

DCS-i viga

Vea kuvami-
ne

51

Sisemise andmeedastuse
viga.

» Vahetage lisaseade DCS..B
valja.

+ Saatke defekine lisaseade
DCS..B koos veakoodiga
veadiagnostikaks ettevot-
tesse SEW-EURODRIVE.

52

53

Sisemise andmeedastuse
viga.

* Vahetage lisaseade DCS..B
vélja.

» Saatke defektne lisaseade
DCS..B koos veakoodiga
veadiagnostikaks ettevot-
tesse SEW-EURODRIVE.

54

55

Sisemine programmiviga.

» Vahetage lisaseade DCS..B
vélja.

» Saatke defektne lisaseade
DCS..B koos veakoodiga
veadiagnostikaks ettevot-
tesse SEW-EURODRIVE.

56

57

Vigane valvetaimeri test.

Digitaalsete valjundite sisemise
valjalulituskanali tagasiside on
vigane.

» Vahetage lisaseade DCS..B
vélja.

+ Saatke defektne lisaseade
DCS..B koos veakoodiga
veadiagnostikaks ettevot-
tesse SEW-EURODRIVE.

58

59

Vigased protsessiandmed.

» Vahetage lisaseade DCS..B
vélja.

« Saatke defektne lisaseade
DCS..B koos veakoodiga
veadiagnostikaks ettevot-
tesse SEW-EURODRIVE.

62

63

Rakendusprogrammi sise-
mine t66tlusviga.

» Vahetage lisaseade DCS..B
valja.

+ Saatke defektne lisaseade
DCS..B koos veakoodiga
veadiagnostikaks ettevot-
tesse SEW-EURODRIVE.
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Teenindus
Veateated ja vigade nimekiri

Viga
Kood

Tahis

Vastus (P)

Kood

Alamviga
Tahis

Voimalik pohjus

Meede

108

DCS-i viga

Vea kuvami-
ne

65

Rakendusprogrammi sise-
mine t6tlusviga.

Vahetage lisaseade DCS..B
valja.

Saatke defektne lisaseade
DCS..B koos veakoodiga
veadiagnostikaks ettevot-
tesse SEW-EURODRIVE.

66

67

Rakendusprogrammi sise-
mine t66tlusviga.

Vahetage lisaseade DCS..B
vélja.

Saatke defektne lisaseade
DCS..B koos veakoodiga
veadiagnostikaks ettevot-
tesse SEW-EURODRIVE.

68

69

Sisendelemendi sisemine
tootlusviga.

Laadige konfiguratsiooni-
andmed uuesti ja lulitage
seejarel lisaseade DCS..B
vélja ning uuesti sisse.

Kui uuesti ilmneb sama vi-
ga, siis konsulteerige
MOVISAFE®-i tarkvaraver-
siooni suhtes ettevotte
SEW-EURODRIVE teenin-
dusega.

70

71

Sisendelemendi sisemine
tootlusviga.

Laadige konfiguratsiooni-
andmed uuesti ja lulitage
seejarel lisaseade DCS..B
vélja ning uuesti sisse.

Kui uuesti ilmneb sama vi-
ga, siis konsulteerige
MOVISAFE®-i tarkvaraver-
siooni suhtes ettevotte
SEW-EURODRIVE teenin-
dusega.

72

73

Rakendusprogrammi sise-
mine t66tlusviga.

Vahetage lisaseade DCS..B
valja.

Saatke defektne lisaseade
DCS..B koos veakoodiga
veadiagnostikaks ettevot-
tesse SEW-EURODRIVE.
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Teenindus

Veateated ja vigade nimekiri

Viga
Kood

Tahis

Vastus (P)

Kood

Alamviga
Tahis

Voimalik pohjus

Meede

108

DCS-i viga

Vea kuvami-
ne

75

Tdoaja viga.

Vahetage lisaseade DCS..B
valja.

Saatke defektne lisaseade
DCS..B koos veakoodiga
veadiagnostikaks ettevot-
tesse SEW-EURODRIVE.

80

Tb06aja viga.

Vahetage lisaseade DCS..B
vélja.

Saatke defektne lisaseade
DCS..B koos veakoodiga
veadiagnostikaks ettevot-
tesse SEW-EURODRIVE.

82

83

Jalgige katkestusviga
reaalajas.

Vahetage lisaseade DCS..B
vélja.

Saatke defektne lisaseade
DCS..B koos veakoodiga
veadiagnostikaks ettevot-
tesse SEW-EURODRIVE.

85

86

Tdbaja viga.

Vahetage lisaseade DCS..B
vélja.

Saatke defektne lisaseade
DCS..B koos veakoodiga
veadiagnostikaks ettevot-
tesse SEW-EURODRIVE.

87

88

Programmiviga.

Vahetage lisaseade DCS..B
vélja.

Saatke defektne lisaseade
DCS..B koos veakoodiga
veadiagnostikaks ettevot-
tesse SEW-EURODRIVE.

89

90

CPU sisemine viga.

Vahetage lisaseade DCS..B
valja.

Saatke defektne lisaseade
DCS..B koos veakoodiga
veadiagnostikaks ettevot-
tesse SEW-EURODRIVE.

Kasutusjuhend - MOVIDRIVE® MDX608/618 ()9

7



7

Teenindus
Veateated ja vigade nimekiri

Viga
Kood

Tahis

Vastus (P)

Kood

Alamviga
Tahis

Voimalik pohjus

Meede

108

DCS-i viga

Vea kuvami-
ne

92

CPU sisemine viga.

Vahetage lisaseade DCS..B
valja.

Saatke defektne lisaseade
DCS..B koos veakoodiga
veadiagnostikaks ettevot-
tesse SEW-EURODRIVE.

93

94

CPU sisemine viga.

Vahetage lisaseade DCS..B
vélja.

Saatke defektne lisaseade
DCS..B koos veakoodiga
veadiagnostikaks ettevot-
tesse SEW-EURODRIVE.

95

96

RAM-i sisemine viga.

Vahetage lisaseade DCS..B
vélja.

Saatke defektne lisaseade
DCS..B koos veakoodiga
veadiagnostikaks ettevot-
tesse SEW-EURODRIVE.

97

98

Valkmalu sisemine viga.

Vahetage lisaseade DCS..B
vélja.

Saatke defektne lisaseade
DCS..B koos veakoodiga
veadiagnostikaks ettevot-
tesse SEW-EURODRIVE.

99

100

CPU sisemine viga.

Vahetage lisaseade DCS..B
vélja.

Saatke defektne lisaseade
DCS..B koos veakoodiga
veadiagnostikaks ettevot-
tesse SEW-EURODRIVE.

101

102

PROFIsafe’i sisemine to6t-
lusviga.

Vahetage lisaseade DCS..B
valja.

Saatke defektne lisaseade
DCS..B koos veakoodiga
veadiagnostikaks ettevot-
tesse SEW-EURODRIVE.

108

DCS-i viga

Vea kuvami-
ne

103

104

PROFIsafe’i sisemine to6t-
lusviga.

Vahetage lisaseade DCS..B
valja.

Saatke defektne lisaseade
DCS..B koos veakoodiga
veadiagnostikaks ettevot-
tesse SEW-EURODRIVE.

105

106

PROFIsafe’i sisemine to6t-
lusviga.

Vahetage lisaseade DCS..B
vélja.

Saatke defektne lisaseade
DCS..B koos veakoodiga
veadiagnostikaks ettevot-
tesse SEW-EURODRIVE.

107

108

Sisemise andmeedastuse
viga.

Vahetage lisaseade DCS..B
valja.

Saatke defektne lisaseade
DCS..B koos veakoodiga
veadiagnostikaks ettevot-
tesse SEW-EURODRIVE.

109

110

Sisemise andmeedastuse
viga.

Vahetage lisaseade DCS..B
valja.

Saatke defektne lisaseade
DCS..B koos veakoodiga
veadiagnostikaks ettevot-
tesse SEW-EURODRIVE.

111

112

Sisemise andmeedastuse
viga.

Vahetage lisaseade DCS..B
valja.

Saatke defektne lisaseade
DCS..B koos veakoodiga
veadiagnostikaks ettevot-
tesse SEW-EURODRIVE.
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Teenindus 7
Veateated ja vigade nimekiri

Viga Alamviga
Kood |Tahis Vastus (P) |Kood |Tahis Véimalik pohjus Meede
108 |DCS-iviga |Vea kuvami- [113 Sisemise andmeedastuse |- » Vahetage lisaseade DCS..B
ne 114 viga. vélja.
+ Saatke defekine lisaseade
DCS..B koos veakoodiga
veadiagnostikaks ettevot-
tesse SEW-EURODRIVE.
117 Sisemise andmeedastuse |- * Vahetage lisaseade DCS..B
118 viga. vélja.
» Saatke defektne lisaseade
DCS..B koos veakoodiga
veadiagnostikaks ettevot-
tesse SEW-EURODRIVE.
119 Sisemise andmeedastuse |- * Vahetage lisaseade DCS..B
viga. vélja.

» Saatke defektne lisaseade
DCS..B koos veakoodiga
veadiagnostikaks ettevot-
tesse SEW-EURODRIVE.

140 DMP1 core pinge vigane. |* Lisaseadme DCS..B core » Vahetage lisaseade DCS..B

141 pinge ei ole dige. vélja.
+ Lisaseadme DCS..B kompo- |+ Saatke defektne lisaseade
nent on vigane. DCS..B koos veakoodiga

veadiagnostikaks ettevot-
tesse SEW-EURODRIVE.

142 DMPM core pinge vigane. |* Lisaseadme DCS..B core » Vahetage lisaseade DCS..B

143 pinge ei ole dige. vélja.
+ Lisaseadme DCS..B kompo- |+ Saatke defektne lisaseade
nent on vigane. DCS..B koos veakoodiga

veadiagnostikaks ettevot-
tesse SEW-EURODRIVE.

156 Vigane RAM test. = » Vahetage lisaseade DCS..B

+ Saatke defektne lisaseade
DCS..B koos veakoodiga
veadiagnostikaks ettevot-
tesse SEW-EURODRIVE.

108 |[DCS-iviga [Vea kuvami- [160 Vigane staatilise registri Vahetage lisaseade DCS..B

ne 161 test. valja.

+ Saatke defektne lisaseade
DCS..B koos veakoodiga
veadiagnostikaks ettevot-
tesse SEW-EURODRIVE.
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Teenindus
Veateated ja vigade nimekiri

get.

Viga Alamviga
Kood |Tahis Vastus (P) [Kood |Tahis Véimalik pohjus Meede
109 |DCS-ialarm |Vea kuvami- |0 DCS-i alarm
ne 1 MOVIDRIVE® B pdhiplaadi|Lisaseade DCS..B ei saa « Kontrolli riistvara thendust
siini sideviga. MOVIDRIVE® B-It kehtivaid MOVIDRIVE® B-ga.
andmeid. + Kontrolli MOVIDRIVE® B
pusivara versiooni.
» Katke anduri-, mootori- ja
TF-juhtmed suurepinnalise
varjestusvorguga.
» Looge potentsiaalilihtlustus.
2 Binaarsisendi DI1 impulss [Binaarsisendil DI1 (X81:2) pole |+ Kontrollige projekteerimise
3 1 tdendosusviga. konfigureeritud impulss 1 pin- ja lulitusskeemi jargi binaar-
get. sisendi DI1 konfiguratsioo-
ni.
+ Kontrollige juhtmete Uhen-
damist.
4 Binaarsisendi DI2 impulss [Binaarsisendil DI2 (X81:3) pole |+ Kontrollige projekteerimise
5 1 tdendosusviga. konfigureeritud impulss 1 pin- ja lulitusskeemi jargi binaar-
get. sisendi DI2 konfiguratsioo-
ni.
» Kontrollige juhtmete Uhen-
damist.
6 Binaarsisendi DI3 impulss [Binaarsisendil DI3 (X81:4) pole |+ Kontrollige projekteerimise
7 1 tdendosusviga. konfigureeritud impulss 1 pin- ja ltlitusskeemi jargi binaar-
get. sisendi DI3 konfiguratsioo-
ni.
+ Kontrollige juhtmete tGhen-
damist.
8 Binaarsisendi D14 impulss (Binaarsisendil DI4 (X81:5) pole |+ Kontrollige projekteerimise
9 1 téendosusviga. konfigureeritud impulss 1 pin- ja lulitusskeemi jargi binaar-

sisendi DI4 konfiguratsioo-
ni.

Kontrollige juhtmete tGhen-
damist.
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Teenindus 7
Veateated ja vigade nimekiri

Viga Alamviga
Kood |Tahis Vastus (P) |Kood |Tahis Véimalik pohjus Meede
109 |DCS-ialarm |Vea kuvami- |10 Binaarsisendi DI5 impulss (Binaarsisendil DI5 (X81:7) pole |+ Kontrollige projekteerimise
ne 11 1 tdendosusviga. konfigureeritud impulss 1 pin- ja lulitusskeemi jargi binaar-
get. sisendi DI5 konfiguratsioo-
ni.
» Kontrollige juhtmete Uhen-
damist.
12 Binaarsisendi DI6 impulss (Binaarsisendil DI6 (X81:8) pole |+ Kontrollige projekteerimise
13 1 tdendosusviga. konfigureeritud impulss 1 pin- ja lulitusskeemi jargi binaar-
get. sisendi DI6 konfiguratsioo-
ni.
« Kontrollige juhtmete Uhen-
damist.
14 Binaarsisendi DI7 impulss (Binaarsisendil DI7 (X81:9) pole |+ Kontrollige projekteerimise
15 1 tdendosusviga. konfigureeritud impulss 1 pin- ja lulitusskeemi jargi binaar-
get. sisendi DI7 konfiguratsioo-
ni.
« Kontrollige juhtmete Uhen-
damist.
16 Binaarsisendi DI8 impulss [Binaarsisendil DI8 (X81:10) po- |+ Kontrollige projekteerimise
17 1 tdendosusviga. le konfigureeritud impulss 1 ja lulitusskeemi jargi binaar-
pinget. sisendi DI8 konfiguratsioo-
ni.
» Kontrollige juhtmete Uhen-
damist.
18 Binaarsisendi DI1 impulss (Binaarsisendil DI1 (X81:2) pole |+ Kontrollige projekteerimise
19 2 tdenaosusviga. konfigureeritud impulss 2 pin- ja ltlitusskeemi jargi binaar-
get. sisendi DI1 konfiguratsioo-
ni.
+ Kontrollige juhtmete then-
damist.
20 Binaarsisendi DI2 impulss (Binaarsisendil DI2 (X81:3) pole |+ Kontrollige projekteerimise
21 2 tdenaosusviga. konfigureeritud impulss 2 pin- ja lulitusskeemi jargi binaar-
get. sisendi DI2 konfiguratsioo-
ni.
» Kontrollige juhtmete tGhen-
damist.
22 Binaarsisendi DI3 impulss [Binaarsisendil DI3 (X81:4) pole |+ Kontrollige projekteerimise
23 2 tdenaosusviga. konfigureeritud impulss 2 pin- ja lulitusskeemi jargi binaar-
get. sisendi DI3 konfiguratsioo-
ni.
» Kontrollige juhtmete tGhen-
damist.
24 Binaarsisendi D14 impulss [Binaarsisendil DI4 (X81:5) pole |+ Kontrollige projekteerimise
25 2 tdenaosusviga. konfigureeritud impulss 2 pin- ja lulitusskeemi jargi binaar-
get. sisendi DI4 konfiguratsioo-
ni.
+ Kontrollige juhtmete tGhen-
damist.
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Teenindus
Veateated ja vigade nimekiri

Viga
Kood

Tahis

Vastus (P)

Kood

Alamviga
Tahis

Voimalik pohjus

Meede

109

DCS-i alarm

Vea kuvami-
ne

27

Binaarsisendi DI5 impulss
2 tdenaosusviga.

Binaarsisendil DI5 (X81:7) pole

konfigureeritud impulss 2 pin-
get.

Kontrollige projekteerimise
ja lulitusskeemi jargi binaar-
sisendi DI5 konfiguratsioo-
ni.

Kontrollige juhtmete Uhen-
damist.

28

29

Binaarsisendi DI6 impulss
2 tdendosusviga.

Binaarsisendil DI6 (X81:8) pole

konfigureeritud impulss 2 pin-
get.

Kontrollige projekteerimise
ja lulitusskeemi jargi binaar-
sisendi DI6 konfiguratsioo-
ni.

Kontrollige juhtmete Ghen-
damist.

30

31

Binaarsisendi DI7 impulss
2 tdendosusviga.

Binaarsisendil DI7 (X81:9) pole

konfigureeritud impulss 2 pin-
get.

Kontrollige projekteerimise
ja lulitusskeemi jargi binaar-
sisendi DI7 konfiguratsioo-
ni.

Kontrollige juhtmete Uhen-
damist.

32

33

Binaarsisendi DI8 impulss
2 tdendosusviga.

Binaarsisendil DI8 (X81:10) po-

le konfigureeritud impulss 2
pinget.

Kontrollige projekteerimise
ja lulitusskeemi jargi binaar-
sisendi DI8 konfiguratsioo-
ni.

Kontrollige juhtmete Uhen-
damist.

34

35

Kiirusetuvastuse tdenao-
susviga.

Kahe kiirusanduri vaheline eri-

nevus on suurem kui konfigu-
reeritud kiiruse valjalulituslavi.

Vorrelge veelkord 16igu kul-
gu anduri konfiguratsioonis
seadistatud andmetega.
Kontrollige kiirusandurit.
Seadistage SCOPE-funkt-
siooniga kiirusesignaalid
kattuvaks.

109

DCS-i alarm

Vea kuvami-
ne

37

Positsioonituvastuse toe-
naosusviga.

Kahe positsioonisignaali vaheli-
ne erinevus on suurem kui kon-
figureeritud inkrementide valja-

lUlituslavi.

Vorrelge 16igu kulgu anduri
seadistuses konfigureeritud
andmetega.

Kontrollige positsioonisig-
naali.

Kas koik signaalid on andu-
ri 9-kontaktilise pistikuga
Uhendatud?

Kontrollige, kas anduri pis-
tik on digesti Ghendatud.
Seadistage SCOPE-funkt-
siooniga positsioonisignaa-
lid kattuvaks.

Kui absoluutvaartust kasu-
tatakse pohiplaadi siini kau-
du, siis vdib olla vaja ko-
handada parameetrit Vélja-
liilituslévi inkr.

38

39

Vigase positsioonivahemi-
ku tdendosusviga.

Praegune positsioon on valjas-
pool konfigureeritud mé&tepik-

kust.

Vorrelge 16igu kulgu anduri
seadistuses konfigureeritud
andmetega.

Kontrollige positsioonisig-
naali, vajaduse korral korri-
geerige nihet.

Seadistage SCOPE-funkt-
siooniga positsioonisignaa-
lid kattuvaks.

40

41

Tdendosusviga, vigane Kii-
rus.

Praegune kiirus on véljaspool
konfigureeritud maksimaalset
kiirust.

Ajam liigub valjapool luba-
tud ja konfigureeritud kiirus-
vahemikku.

Kontrollige konfiguratsiooni
(andurimall: maksimaalselt
seadistatud kiirus).
Analuisige SCOPE-funkt-
siooniga Kiiruse kulgu.
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Teenindus

Veateated ja vigade nimekiri

Viga Alamviga
Kood |Tahis Vastus (P) |Kood |Tahis Véimalik pohjus Meede
109 |DCS-ialarm |Vea kuvami- 42 Tdenadosusviga, vigane kii-|Praegune kiirus on valjaspool |+ Kontrollige konfiguratsiooni
ne 43 rendus. konfigureeritud maksimaalset (andurimall: maksimaalselt
kiirust. seadistatud kiirus).

* Analiuisige SCOPE-funkt-
siooniga kiiruse/kiirenduse
kulgu.

44 Anduriliidese tdendosusvi- |Anduri lulitus ei vasta konfigu- |* Kontrollige anduri tiilipi ja
45 ga (A3401 = andur 1 ja reeritud andmetele. konfiguratsiooni (SSl/inkre-
A3402 = andur 2) mentaalne).

+ Kontrollige anduri Ghen-
dust/juhtmestikku.

+ Kontrollige anduri andmete
polaarsust.

» Testige anduri talitlust.

46 Anduri elektritoide vigane |Anduri toitepinge on valjaspool |+ Anduri toitepinge on Ule-
47 (A3403 = andur 1 ja defineeritud vahemikku (min koormatud ja Polyswitch-
A3404 = andur 2). DC 20 V/ max DC 29 V). kaitse aktiveerus.

» Kontrollige lisaseadme

DCS..B toitepinget.
48 Etalonpinge viga Andurisusteemi etalonpinge si- |Kontrollige andurisisteemi
49 send on valjaspool defineeritud |etalonpinge sisendit.
vahemikku.
50 RS485 draiveri 1 erinevu- |+ Anduritihendus puudub. + Kontrollige anduritihendust.
51 se tase. Viga: signaal "B" |+ Uhendatud on vale anduri- |+ Kontrollige anduri juhtmes-
voi signaal "Takt" on viga- | tlup. tikku.
ne.
52 RS485 draiveri 2 erinevu-
53 se tase. Viga: signaal "A"
voi signaal "DATA" on vi-
gane.
54 Inkrementaalloenduri hal-
55 ve
109 |DCS-ialarm |Vea kuvami- |56 Anduriliidese tdendosusvi- |Anduri lulitus ei vasta konfigu- [* Kontrollige anduri tiilipi ja
ne 57 ga (A3401 = andur 1 ja reeritud andmetele. konfiguratsiooni (SSl/inkre-
A3402 = andur 2) mentaalne).

+ Kontrollige anduri Ghen-
dust/juhtmestikku.

+ Kontrollige anduri andmete
polaarsust.

» Testige anduri talitlust.

58 SIN/COS-anduritihenduse |Uhendatud on vale anduritiilip. |Kontrollige anduri (ihendust ja

59 tdendosusviga. juhtmestikku.

60 Inkrementaalanduri Ghen- |Inkrementaal- v&i sin/cos andu- [+ Kontrollige anduritihendust.

61 duse tdendosusviga. ri faasiviga. * Vahetage defektne andur

62 valja.

63

64 SSl-anduritihenduse tde- |Uhendatud anduritiilip ei vasta |+ Kontrollige konfiguratsiooni.

65 naosusviga (llema reziim).|konfiguratsioonile. « Kontrollige thendatud an-
durit.

66 SSI anduriithenduse tde- |Uhendatud anduritiiiip ei vasta |+ Kontrollige konfiguratsiooni.

67 naosusviga (alluva reziim). konfiguratsioonile. « Kontrollige thendatud an-
durit.

68 High-Side draiveri DOO_P (24 V DC luhis binaarvaljundil  |Kontrollige binaarvaljundi juu-

69 vigane lUlituskaitumine. DOO0_P (X82:1). res Uhendamist.

70 Low-Side draiveri DO0_M [0 V DC liihis binaarvaljundil Kontrollige binaarvaljundi juu-

71 vigane lUlituskaitumine. DOO0_M (X82:2). res Uhendamist.

72 High-Side draiveri DO1_P (24 V DC luhis binaarvaljundil  |Kontrollige binaarvaljundi juu-

73 vigane lUlituskaitumine. DO1_P (X82:3). res Uhendamist.
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Teenindus
Veateated ja vigade nimekiri

valt aktiveeritud.

Viga Alamviga
Kood |Tahis Vastus (P) |Kood |Tahis Véimalik pohjus Meede
109 |DCS-ialarm |Vea kuvami- |74 Low-Side draiveri DO1_M [0 V DC lihis binaarvaljundil Kontrollige binaarvaljundi juu-
ne 75 vigane lUlituskaitumine. DO1_M (X82:4). res Uhendamist.
76 DMC ohutusfunktsiooni DMC ohutusfunktsiooni mitme- |DMC ohutusfunktsiooni juhti-
77 vasakule ja paremale kordne aktiveerimine. mise juures tuleb arvestada,
pddrlemise seire aktiveeriti et aktiveeritaks vaid Enable.
samaaegselt.
78 OLC ohutusfunktsiooni OLC ohutusfunktsiooni mitme- |OLC ohutusfunktsiooni juhti-
79 seireala vasakule ja pare- |kordne aktiveerimine. mise juures tuleb arvestada,
male aktiveeriti samaaeg- et aktiveeritaks vaid Enable.
selt.
80 JSS-i ohutusfunktsiooni  |JSS-i ohutusfunktsiooni mitme- |JSS-i ohutusfunktsiooni juhti-
81 vasakule ja paremale kordne aktiveerimine. mise juures tuleb arvestada,
pborlemise seire aktiveeriti et aktiveeritaks vaid Enable.
samaaegselt.
82 Ajaldpu viga MET. Ajaseirega sisendelement on  |Kontrollige sisendelemendi
83 vigane. juhtmete ihendamist.
84 Ajaldpu viga MEZ. Ajaseirega kahekaejuhtimine  |Kontrollige sisendelemendi
85 on vigane. juhtmete Uhendamist.
86 EMU1 seire viga. + Vigane kontrolli valjund. Kontrollige binaarvaljundi juu-
87 » Retsirkulatsiooni viga. res Uhendamist.
88 EMU2-seire viga
89
90 Positsiooni imberliilita- Positsiooni imberlilitus on » Kontrollige ZSC (SOS) akti-
91 mise tdendosusviga. ZSC, JSS vbi DMC juures pusi-| veeritust.

» Kontrollige JSS-i (SDI) akti-
veeritust.

» Kontrollige DMC (SDI) akti-
veeritust ainult positsiooni
seire korral.
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Teenindus 7
Veateated ja vigade nimekiri

Viga Alamviga
Kood |Tahis Vastus (P) |Kood |Tahis Véimalik pohjus Meede
109 |DCS-ialarm |Vea kuvami- (92 SSl-anduriviga. Anduri siirde SSI-vaartus tsikli [+ Kontrollige anduri talitlust.
ne 93 sees liiga suur. « Kontrollige anduri juhtmes-
tikku.
94 SSl-anduriviga. Positsiooni joondamise tdendo- |« Kontrollige anduri talitlust.
95 susviga. + Kontrollige anduri juhtmes-
tikku.
96 Inkrementaalanduri jalge- |+ Anduri jalgede A/B loenduri |+ Kontrollige anduri talitlust.
97 de téendosusviga. signaalid erinevad. + Kontrollige anduri juhtmes-
+ RS485 liidese komponent on |  tikku.
defektne. + Kontrollige anduri signaali-
* Andur té6tab valjaspool an- de taset.
duri liidese tolerantse. » Kontrollige inkrementaalan-
duri maksimaalset lugemis-
sagedust.
98 Schmitti lilituse valjundi |+ Uhendatud anduritiiiip ei » Kontrollige konfiguratsiooni.
99 analoogse/digitaalse vord- | vasta konfiguratsioonile. » Kontrollige Gihendatud an-
luse tdendosusviga —an- |» Vigased andurisignaalid durit.
duri sisend X84. * Riistvara defektne. * Vahetage lisaseade DCS..B
vélja.
+ Saatke defektne lisaseade
DCS..B koos veakoodiga
veadiagnostikaks ettevot-
tesse SEW-EURODRIVE.
100 Schmitti lilituse valjundi |+ Uhendatud anduritiiiip ei » Kontrollige konfiguratsiooni.
101 analoogse/digitaalse vord- | vasta konfiguratsioonile. » Kontrollige Gihendatud an-
luse tdendosusviga —an- [+ Vigased andurisignaalid durit.
duri sisend X85. * Riistvara defektne. * Vahetage lisaseade DCS..B
vélja.
+ Saatke defektne lisaseade
DCS..B koos veakoodiga
veadiagnostikaks ettevot-
tesse SEW-EURODRIVE.
110 DCS22B/32B positsiooni- |Lisaseadmes DCS22B/32B ak- |+ Kontrollige konfiguratsiooni
111 muudatuse vahemiku tiveeriti positsiooni muudatus. andmeid.
kontroll. + Inaktiveerige positsiooni
muudatus.
112 Vigane OSSD sisendi OSSD test on vigane. + Kontrollige kéikide OSSD
113 kontroll. sisendite 24 V DC toitepin-
get.
+ Lulitage lisaseade DCS..B
valja ja uuesti sisse.
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Teenindus
Veateated ja vigade nimekiri

vahemikku. Ajam on lubatud
kiirendusvahemiku Uletatud.

Viga Alamviga
Kood |Tahis Vastus (P) |Kood |Tahis Véimalik pohjus Meede
109 |DCS-ialarm |Vea kuvami- |114 High-Side draiveri DO2_P (24 V DC luhis binaarvaljundil  |Kontrollige binaarvaljundi juu-
ne 115 vigane lUlituskaitumine. DO2_P (X83:1). res Uhendamist.
116 Low-Side draiveri DO2_M [0 V DC lihis binaarvaljundil Kontrollige binaarvaljundi juu-
117 vigane lUlituskaitumine. DO2_M (X83:2). res Uhendamist.
118 High-Side draiveri DOO_P (24 V DC luhis binaarvaljundil  |Kontrollige binaarvaljundi juu-
diinaamiline test. DOO0_P. res Uhendamist.
119 Low-Side draiveri DOO_M [0 V DC luhis binaarvaljundil Kontrollige binaarvaljundi juu-
diinaamiline test. DOO0_M. res Uhendamist.
120 High-Side draiveri DO1_P (24 V DC luhis binaarvaljundil  |Kontrollige binaarvaljundi juu-
diinaamiline test. DO1_P. res Uhendamist.
121 Low-Side draiveri DO1_M [0 V DC luhis binaarvaljundil Kontrollige binaarvaljundi juu-
dinaamiline test. DO1_M. res ihendamist.
122 High-Side draiveri DO2_P (24 V DC lUhis binaarvaljundil  |Kontrollige binaarvaljundi juu-
diinaamiline test. DO2_P. res Uhendamist.
123 Low-Side draiveri DO2_M [0 V DC lihis binaarvaljundil Kontrollige binaarvaljundi juu-
dinaamiline test. DO2 M. res tihendamist.
124 Binaarsisendite inaktiveeri-|Sisendid on parast inaktiveeri- |+ Kontrollige binaarsisendite
125 mise katse ebadnnestus. |mist ikka veel aktiivsed. juhtmete Ghendamist.

+ Lilitage lisaseade DCS..B
vélja ja uuesti sisse.

» Vahetage lisaseade DCS..B
vélja.

134 Kiirusetuvastuse tdendo- |Kahe kiirusanduri vaheline eri- |+ Vorrelge veelkord 18igu kul-
135 susviga nevus on suurem kui konfigu- gu anduri konfiguratsioonis
reeritud kiiruse valjalulituslavi. seadistatud andmetega.

+ Kontrollige kiirusandurit.

» Seadistage SCOPE-funkt-
siooniga kiirusesignaalid
kattuvaks.

109 |DCS-ialarm |Vea kuvami- |136 Positsioonituvastuse tde- [Kahe positsioonisignaali vaheli-|+ V&rrelge 16igu kulgu anduri
ne 137 naosusviga. ne erinevus on suurem kui kon-| seadistuses konfigureeritud
figureeritud inkrementide véalja- | andmetega.
lUlituslavi. » Kontrollige positsioonisig-
naali.

» Kas koik signaalid on andu-
ri 9-kontaktilise pistikuga &i-
gesti thendatud?

« Kontrollige, kas anduri pis-
tik on digesti Ghendatud

+ Seadistage SCOPE-funkt-
siooniga positsioonisignaa-
lid kattuvaks.

138 Vigase positsioonivahemi- |Praegune positsioon on véljas- |+ Vdrrelge 16igu kulgu anduri
139 ku tdendosusviga. pool konfigureeritud méd&tepik- seadistuses konfigureeritud
kust. andmetega.

» Kontrollige positsioonisig-
naali, vajaduse korral korri-
geerige nihet.

» Seadistage SCOPE-funkt-
siooniga positsioonisignaa-
lid kattuvaks.

140 Tdenaosusviga, vigane kii- |Praegune kiirus on valjaspool |+ Ajam liigub valjapool luba-
141 rus. konfigureeritud maksimaalset tud ja konfigureeritud kiirus-
kiirust. vahemikku.

+ Kontrollige konfiguratsiooni
(andurimall: maksimaalselt
seadistatud Kiirus).

* Analuisige SCOPE-funkt-
siooniga Kiiruse kulgu.

142 Tdenadosusviga, vigane kii-|Praegune kiirendus on véljas- |+ Kontrollige konfiguratsiooni
143 rendus. pool konfigureeritud kiirendus- (andurimall: maksimaalselt

seadistatud kiirus).

+ Analiiiisige SCOPE-funkt-
siooniga kiiruse/kiirenduse
kulgu.
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Teenindus 7
Veateated ja vigade nimekiri

Viga Alamviga
Kood |Tahis Vastus (P) |Kood |Tahis Véimalik pohjus Meede
109 |DCS-ialarm |Vea kuvami- |146 Anduri elektritoide vigane |Anduri toitepinge on valjaspool |+ Anduri toitepinge on Ule-
ne 147 (E3405 = andur 1 ja defineeritud vahemikku (min koormatud ja Polyswitch-
E3406 = andur 2). DC 20 V/ max DC 29 V). kaitse aktiveerus.
» Kontrollige lisaseadme
DCS..B toitepinget.
150 RS485 draiveri erinevuse |» Anduritihendus puudub. » Kontrollige anduritihendust.
151 tase. Viga: signaal "B" v6i |+ Uhendatud on vale anduri- |+ Kontrollige anduri juhtmes-
signaal "Takt" on vigane. tadp. tikku.
152 RS485 draiveri erinevuse |» Anduritihendus puudub. » Kontrollige anduritihendust.
153 tase. Viga: signaal "A" v6i |* Uhendatud on vale anduri- |+ Kontrollige anduri juhtmes-
signaal "DATA" on vigane. | tulp. tikku.
158 SIN/COS anduriiihenduse |Uhendatud on vale anduritiiiip. |Kontrollige anduri iihendust ja
159 tdendosusviga. juhtmestikku.
164 SSI anduriiihenduse tée- |Uhendatud anduritiilip ei vasta |+ Kontrollige anduri iihendust
165 naosusviga (Ulema reziim). konfiguratsioonile. ja juhtmestikku.
» Kontrollige andurit.
166 SSI anduriiihenduse tde- |Uhendatud anduritiiiip ei vasta |+ Kontrollige anduri {ihendust
167 naosusviga (alluva reziim). [konfiguratsioonile ja juhtmestikku.
» Kontrollige andurit.
186 EMU1 seire viga. Valise valjalllituskanali seire vi-|* Kontrollige riistvara tGihen-
187 gane. dusi.
* Reageerimis- ja sumbumis-
aeg liiga vaike.
« Kontrollige lulituskontakte.
188 EMU2 seire viga. Valise valjalulituskanali seire vi-|* Kontrollige riistvara Ghen-
189 gane. dusi.
* Reageerimis- ja sumbumis-
aeg liiga vaike.
+ Kontrollige lulituskontakte.
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Teenindus
Veateated ja vigade nimekiri

Viga Alamviga
Kood |Tahis Vastus (P) |Kood |Tahis Véimalik pohjus Meede
109 |DCS-ialarm |Vea kuvami- |190 Positsiooni imberlilita- Positsiooni imberlilitus on » Kontrollige ZSC (SOS) akti-
ne 191 mise téendosusviga. ZSC, JSS vbi DMC juures pusi-| veeritust.
valt aktiveeritud. + Kontrollige JSS-i (SDI) akti-
veeritust.

+ Kontrollige DMC (SDI) akti-
veeritust ainult positsiooni
seire korral.

192 SSI anduri viga. Anduri siirde SSI vaartus tsiikli [+ Kontrollige anduri talitlust.
193 sees liiga suur. + Kontrollige anduri juhtmes-
tikku.
194 SSI anduri viga. Positsiooni joondamise téendo- [+ Kontrollige anduri talitlust.
195 susviga. + Kontrollige anduri juhtmes-
tikku.
196 Inkrementaalanduri jalge- |+ Anduri jalgede A/B loenduri |+ Kontrollige anduri talitlust.
197 de téenaosusviga. signaalid erinevad. « Kontrollige anduri juhtmes-
* RS485 liidese komponent on |  tikku.
defektne. « Kontrollige anduri signaali-
* Andur té6tab valjaspool an- de taset.
duri liidese tolerantse. + Kontrollige inkrementaalan-
duri maksimaalset lugemis-
sagedust.
198 Schmitti liilituse véljundi |+ Uhendatud anduritiiiip ei + Kontrollige konfiguratsiooni.
199 analoogse/digitaalse vord- | vasta konfiguratsioonile. » Kontrollige Ghendatud an-
luse tbendosusviga — an- |» Vigased andurisignaalid durit.
duri sisend X84. * Riistvara defektne. * Vahetage lisaseade DCS..B
vélja.

» Saatke defektne lisaseade
DCS..B koos veakoodiga
veadiagnostikaks ettevot-
tesse SEW-EURODRIVE.

200 Schmitti lilituse véljundi |+ Uhendatud anduritiiiip ei » Kontrollige konfiguratsiooni.
201 analoogse/digitaalse vord- | vasta konfiguratsioonile. + Kontrollige Ghendatud an-
luse tbendosusviga — an- |* Vigased andurisignaalid durit.
duri sisend X85. * Riistvara defektne. » Vahetage lisaseade DCS..B
valja.

+ Saatke defektne lisaseade
DCS..B koos veakoodiga
veadiagnostikaks ettevot-
tesse SEW-EURODRIVE.

110 |Plahvatus- Hadaseiska- |0 Alla 5 Hz jaav kaituse aeg |Alla 5 Hz jaav kaituse aegon |+ Kontrollige projekteerimist.
kaitse mine on Uletatud. Uletatud. » Lihendage alla 5 Hz jaava
kaituse aega.
113 |Analoogsi- lima reakt- |0 Analoogsisendi Al1 traadi |Analoogsisendi Al1 traadi puru- |[Kontrollige juhtmete Ghenda-
sendi traadi |sioonita (P) purunemine. nemine. mist.
purunemine
116 |MOVI-PLC (Kiirseiskami- |0 MOVI-PLC® side ajalépp + Kontrollige kasutuselevéttu.
ajaldpu viga |ne/hoiatus » Kontrollige juhtmete tUhen-
damist.
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Teenindus

Veateated ja vigade nimekiri

Viga Alamviga
Kood |Tahis Vastus (P) [Kood |Tahis Véimalik pohjus Meede
122  |Absoluutvaar- [Kohene seis- |2 X15: tundmatu anduritup |Tundmatu anduritilp Uhenda- [Vahetage andur vélja.
tuse agdU” li- lkamine 16386 |X14: tundmatu andurittiip |tU9-
saseade
1 X15: tdendosuskontroll * Andurijuhe v6i varjestus pole |+ Kontrollige, kas andurijuhe
33 X15: analoogpinged on 6igest?_Uhenda_t_u<_:|. _ j__a varjestus on 6ige_sti i
valjaspool tolerantsi.  Andurijuhtme luhis / traadi Uhendatud, kontrollige 1U-
i - purunemine. hist ja traadi purunemist.
4145 |X15: RS485 andmeside |, anqur on defektne. + Vahetage andur vilja.
60 X15: analoogpinged on » Elektromagnetilise Ghilduvu- |« Rakendage elektromagneti-
valjaspool tolerantsi. se viga. lise Ghilduvuse meetmeid.
63 X15: asendi viga, pdorle- |+ Andurijuhe voi varjestus pole |+ Kontrollige, kas andurijuhe
missagedus liiga suur, oigesti Uhendatud. ja varjestus on digesti
asendit pole véimalik moo-|* Andurijuhtme lUhis / traadi Uhendatud, kontrollige 1i-
ustada. purunemine. ist ja traadi purunemist.
dustad i hist ja traadi ist
256 X15: pingelohk * Andur on defektne. » Vahetage andur valja.
] - — + Elektromagnetilise thilduvu- [+ Rakendage elektromagneti-
257 X15: taktsignaali voi and- | g yjgg, lise Gihilduvuse meetmeid.
mekaabel katkenud
258 X15: asendisiire
261 X15: kdrge tase puudub |+ Andurijuhe vdi varjestus pole |+ Kontrollige, kas andurijuhe
513 X15: tdendosuskontroll oOigesti Uhendatud. ja varjestus on digesti
) — * Andurijuhtme luhis / traadi Uhendatud, kontrollige 1U-
768 X15: PDO ajalopp purunemine. hist ja traadi purunemist.
770 X15: asendisiire * Andur on defektne. * Vahetage andur vélja.
+ Elektromagnetilise Ghilduvu- |« Rakendage elektromagneti-
se viga. lise Uhilduvuse meetmeid.
122 |Absoluutvaar- [Kohene seis-|16385 |X14: tdendosuskontroll * Andurijuhe vdi varjestus pole [+ Kontrollige, kas andurijuhe
tuse anduri li- |kamine 16417  |[X14: analoogpinged on oigesti Uhendatud. ja varjestus on digesti
saseade valjaspool tolerantsi. * Andurijuhtme lUhis / traadi Uhendatud, kontrollige 1U-
i - purunemine. hist ja traadi purunemist.
16444 |X14: analoogpinged on |, Andur on defektne. + Vahetage andur vlja.
valjaspool tolerantsi. + Elektromagnetilise (ihilduvu- |+ Rakendage elektromagneti-
16447 |X14: asendi viga, poodrle- se viga. lise Uhilduvuse meetmeid.
missagedus liiga suur,
asendit pole véimalik moo-
dustada.
16425— (X14: RS485 andmeside |+ Andurijuhe vdi varjestus pole |+ Kontrollige, kas andurijuhe
16429 oigesti Uhendatud. ja varjestus on digesti
16640 |X14: anduri veabitt seadis-|° Andurijuhtme lthis / traadi Uhendatud, kontrollige lu-
tatud. purunemine. hist ja traadi purunemist.
i - — * Andur on defektne. » Vahetage andur valja.
16641 |X14: taktsignaali v6i and- |, E|ektromagnetilise Ghilduvu- |+ Rakendage elektromagneti-
mekaabel katkenud. se viga. lise Gihilduvuse meetmeid.
16642 |X14: asendisiire
16645 |[X14: kérge tase puudub. |+ Andurijuhe vbi varjestus pole |+ Kontrollige, kas andurijuhe
16897 |X14: tdenidosuskontroll oigesti Uhendatud. ja varjestus on digesti
- — * Andurijuhtme luhis / traadi Uhendatud, kontrollige lu-
17152 |X14: PDO ajalopp purunemine. hist ja traadi purunemist.
17154 |X14: asendisiire * Andur on defektne. » Vahetage andur vélja.
+ Elektromagnetilise Ghilduvu- |+ Rakendage elektromagneti-
se viga. lise Uhilduvuse meetmeid.
34-40 |X15: anduri sisemine viga. |Anduri sisemine viga. Vahetage andur valja.
46-50
64-67
514-544
772-774
122 |Absoluutvaar- [Kohene seis-|16418— [X14: anduri sisemine viga. |Anduri sisemine viga. Vahetage andur valja.
tuse anduri li- (kamine 16424
saseade 16430— |X14: anduri sisemine viga.
16434
16448— (X14: anduri sisemine viga.
16451
16898- (X14: anduri sisemine viga.
16928
17156— (X14: anduri sisemine viga.
17158
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Teenindus
Veateated ja vigade nimekiri

Viga Alamviga
Kood |Tahis Vastus (P) [Kood |Tahis Véimalik pohjus Meede
122 |Absoluutvaar- [Kohene seis- |61 X15: saatja vool on kriitili- |Maardumine, saatja purunemi- [Vahetage andur vélja.
tuse anduri li- (kamine ne. ne.
saseade 16445 |X14: saatja vool on kriitili-
ne.
62 X15: anduri temperatuur  |Anduri temperatuur liiga kdrge. |Langetage mootori ja Gmbrit-
kriitiline. seva keskkonna temperatuuri.
16446 (X14: anduri temperatuur
kriitiline.
259 X15: taktsagedus liiga ma- |Anduri parametreerimine viga- |Kontrollige anduri paramet-
dal. ne. reerimist.
260 X15: andur teatab prog-
rammeeritavast veast.
576 X15: anduri sisemine hoia-
tus.
769 X15: andur teatab prog-
rammeeritavast veast.
16643 [X14: taktsagedus liiga ma-
dal.
16644 [X14: andur teatab prog-
rammeeritavast veast.
16960 |X14: anduri sisemine hoia-
tus.
17153  [X14: andur teatab prog-
rammeeritavast veast.
771 X15: hadateade
17155 |X14: hadateade
123 |Positsioneeri- [Hadaseiska- |0 Positsioneerimise viga/  [Sihtmargi seire katkestatud po- |Viige positsioneerimistoiming
mise katkes- |mine (P) positsioneerimise katkes- [sitsioneerimise jatkamisel. Siht- |kuni Idpetamiseni katkestuste-
tus tus. mark |abitaks. ta labi.
124 |Keskkonna- |[Hadaseiska- |1 Lubatud (imbritseva kesk- [Umbritseva keskkonna tempe- |+ Parandage ventilatsiooni- ja
tingimus mine (P) konna temperatuur Uleta- |ratuur > 60 °C. jahutustingimusi.
tud. » Parandage lilituskapi 6hu
juurdevoolu; kontrollige filt-
rimatte.
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Veateated ja vigade nimekiri

Viga Alamviga
Kood |Tahis Vastus (P) |Kood |Tahis Véimalik pohjus Meede
196 (Toiteplokk Kohene seis- |1 Kustutustakistus Kustutustakistus ulekoormatud |Pidage kinni sisse- valjaldlitu-
kamine se ooteajast
2 Riistvara tuvastus, ettelaa- |Ettelaadimis-/tihjenduskontrol- |« Konsulteerige ettevotte
dimis-/tihjenduskontroller |leri variant vale. SEW teenindusega.

* Vahetage ettelaadimis-tuh-
jenduskontroller vélja.

3 Vaheldi sidestamine Vaheldi sidestus defektne. » Konsulteerige ettevotte
SEW teenindusega.
» Vahetage vaheldi sidestus

ara.
4 Vaheldi sidestus, etalon- |Vaheldi sidestus defektne. + Konsulteerige ettevotte
pinge SEW teenindusega.
» Vahetage vaheldi sidestus
ara.
5 Toiteplokkide konfigurat- |Seadmesse on integreeritud + Teavitage ettevotte SEW
sioon erinevad faasimoodulid. teenindust.

+ Kontrollige faasimooduleid
ja vahetage ara.

6 Juhtpea konfiguratsioon  |Vérguvaheldi v6i mootorivahel- |Vahetage vorgu- véi mootori-
di juhtpea vale. vaheldi juhtpea ara voi viige
vastavusse.
7 Toiteploki juhtpea andme- |Andmeside puudub. Kontrollige juhtpea paigaldust.
side
8 Ettelaadimis-/tihjendus-  |[Andmeside puudub. + Kontrollige juhtmestikku.
kontrolleri ja vaheldi sides- » Konsulteerige ettevotte
tuse andmeside. SEW teenindusega.
10 Toiteploki juhtpea andme- |Vaheldi sidestus ei toeta Uhtegi [Vahetage vaheldi sidestus
side protokolli. ara.
11 Toiteploki juhtpea andme- |Andmeside vaheldi sidestusega|Vahetage vaheldi sidestus
side Power up korral on vigane ara.
(CRC viga).
12 Toiteploki juhtpea andme- |Vaheldi sidestus liigub juhtpea- |Vahetage vaheldi sidestus
side ni halbivat protokolli. ara.
13 Toiteploki juhtpea andme- |Andmeside vaheldi sidestusega|Vahetage vaheldi sidestus
side kaituse korral vigane: CRC viga |ara.

enam kui Uks kord sekundis.

23535083/ET — 11/2017

Kasutusjuhend - MOVIDRIVE® MDX60B/618 ) 3



7

Teenindus
Veateated ja vigade nimekiri

Viga Alamviga

Kood |Tahis Vastus (P) [Kood |Tahis Véimalik pohjus Meede

196 (Toiteplokk Kohene seis-|14 Juhtpea konfiguratsioon  |Suuruse 7 EEPROM-i andme- |Vahetage juhtpea ara.

kamine kogumi juurde puudub PLD
funktsionaalsus.
15 Vaheldi sidestuse viga. Vaheldi sidestuse protsessor |+ Korduval esinemisel kon-
teatas sisemisest veast. sulteerige ettevotte SEW
teenindusega.

* Vahetage vaheldi sidestus

ara.
16 Vaheldi sidestuse viga: Vahetage vaheldi sidestus
PLD-versioon ei Ghildu. ara.
17 Ettelaadimis-/tihjendus-  |Ettelaadimis-/tihjenduskontrol- |« Korduval esinemisel kon-
kontrolleri viga. leri protsessor teatas sisemi- sulteerige ettevdtte SEW
sest veast. teenindusega.

* Vahetage ettelaadimis-tuh-
jenduskontroller valja.

18 Viga, vahellli ventilaator |Vahellli ventilaator on defekt- |+ Konsulteerige ettevotte
defektne. ne. SEW teenindusega.

« Kontrollige, kas vaheluli
ventilaator on Ghendatud
voi defektne.

19 Toiteploki juhtpea andme- |Andmeside vaheldi sidestusegals Korduval esinemisel kon-
side kaituse korral vigane: sisemine | sulteerige ettevotte SEW
viga enam kui Uks kord sekun- teenindusega.
dis. * Vahetage vaheldi sidestus
ara.
20 Toiteploki juhtpea andme- |Juhtpea pole pikemat aega » Korduval esinemisel kon-
side WRK-le sdnumeid saatnud. sulteerige ettevotte SEW
teenindusega.

+ Vahetage vaheldi sidestus

ara.
21 Uz médtmine ebatdenéoli- [Faasimoodul defektne. Korduval esinemisel konsul-
ne teerige ettevotte SEW teenin-
Faas R dusega.
22 Ur m&dtmine ebatéenéoli-
ne
Faas S
23 Uz mbdtmine ebatéenoli-
ne
Faas T
197 |[Toitevork Kohene seis- |1 Vorgu liigpinge (mootoriva-|Vorgupinge kvaliteet on puudu- [+ Kontrollige toidet (kaits-
kamine heldi ainult eellaadimise [lik. meid, kontaktorit).
kaivituse korral) » Kontrollige toitevorgu pro-
2 Vérgu alapinge (ainult vor- jekdi.
guvaheldi korral)
199 |[Vaheahela Kohene seis- |4 Eellaadimistoiming kat- Vaheahelat ei saa laadida. * Eellaadimine ulekoormatud.
laadimine kamine kestati. * Uhendatud vaheahela mah-
tuvus liiga suur.

» Vaheahela luhis;
mitme seadme puhul kont-
rollige vaheahela Uhendust.
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Teenindus
SEW-i elektroonikateenindus

7.4 SEW:-i elektroonikateenindus

7.41 Parandusse saatmine

Kui viga ei saa korvaldada, vdtke Ghendust ettevotte SEW-EURODRIVE elektroo-
nikateenindusega (— vt "Klienditeenindus ja varuosad").

Konsulteerides SEW-i elektroonikateenindusega, tooge alati ara olekuetiketi numbrid,
sest siis saab meie teenindus teid tdhusamalt aidata.

Kui saadate seadme parandusse, teatage jargmised andmed:

» seerianumber (vt tllbisilti);

+ tUubitahis;

« standardne mudel v6i kohandatud individuaalne mudel;

» olekuetiketi numbrid;

» rakenduse luhikirjeldus (rakendus, jadajuhtimine véi klemmide abil juhtimine);
» Uhendatud mootor (mootori tiiip, mootori pinge, lllitusviis — L vdi A);
+ vea liik;

* Umbritsevad tingimused;

+ oma oletused;

+ varem esinenud ebatavalised ndhtused jne.

7.5 Pikaajaline hoiustamine

Kui seadet hoiustatakse pikemat aega, lllitage see iga kahe aasta tagant vahemalt
5 minutiks vooluvdrku. Muidu liheneb seadme todiga.

Kuidas toimida hoolduse tegematajatmise korral

Muundurites kasutatakse elektroliltkondensaatoreid, mis pingevabas olekus vanane-
vad. Kui seade uUhendatakse parast pikemat hoiustamist vahetult nimipingega, voib
see kondensaatoreid kahjustada.

Kui hooldus on tegemata, soovitab ettevéte SEW-EURODRIVE suurendada vdrgupin-
get aeglaselt maksimumini. Selleks vbib kasutada nt reguleeritavat trafot, mille val-
jundpinge seadistatakse vastavalt jargnevale llevaatele.

Soovitame kasutada jargmisi astmeid.

400/500 V AC seadmed

+ Tase 1: mone sekundi jooksul 0 V AC kuni 350 V AC
+ Tase 2: 15 minutit 350 V AC

+ Tase 3: 15 minutit 420 V AC

+ Tase4:1tund 500 V AC

230 V AC seadmed

+ Tase 1: 15 minutit 170 V AC

+ Tase 2: 15 minutit 200 V AC

+ Tase 3:1tund 240V AC

Parast seda regenereerimist saab seadet kohe kasutada voi hooldada ja ladustada
uuesti pikemaks ajaks.

Kasutusjuhend — MOVIDRIVE® MDX60B/61B ) ) 5



7 Teenindus
Jaatmekaitlus

7.6 Jaatmekaitlus
Arvestage praegu kehtivate eeskirjadega. Utiliseerige omaduste ja kehtivate eeskirja-
dega arvestades osadena, nt:
» elektroonilised jaatmed (trikkplaadid);
» plast (korpus);
*  plekk;
+ vask.
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Pohiseadme tehnilised andmed 8

CE-margis, tunnustus

8 Pohiseadme tehnilised andmed

8.1 CE-margis, tunnustus

8.11 CE-margis
* Madalpingedirektiiv

Ajami muundurid MOVIDRIVE® MDX60B/61B vastavad madalpingedirektiivi 2014/35/
EL eeskirjadele.

+  Elektromagnetiline tihilduvus (EMU)

Ajami muundurid ja energiatagastusseadmed MOVIDRIVE® on méeldud komponenti-
dena masinatesse ja seadmetesse paigaldamiseks. Need vastavad EMU tootestan-
dardile reguleeritava kiirusega elektriajamite kohta EN 61800-3. Ettevotte SEW kom-
ponentide paigaldusjuhiste jargimise korral on taidetud kogu seadmele/masinale CE-
margise omistamise eeltingimused vastavalt elektromagnetilise Uhilduvuse direktiivile
2014/30/EL. Tapsemat teavet elektromagnetilise thilduvuse nduetele vastava paigal-
duse kohta leiate SEW-EURODRIVE'Il triikisest "Elektromagnetiline Ghilduvus ajami-
tehnikas".

» Vastavus piirvaartusklassile C1, C2 vdi C3 tuvastati tlilipilise CE-margisele vasta-
va ajamisisteemi abil. Soovi korral annab ettevdote SEW-EURODRIVE selle kohta
taiendavat teavet.

Seadme tiubisildil olev CE-mérgis naitab vastavust madalpingedirektiivi 2014/35/EL
nduetele. Soovi korral valjastame selle kohta vastavusdeklaratsiooni.

8.1.2 UL /cUL/EAC

UL- ja cUL-heakskiit (USA) on antud kogu MOVIDRIVE® seadmeseeriale. Ainult
(4 us seadmel MOVIDRIVE® MDR60A1320-503-00 ei ole UL- ega cUL-heakskiitu. cUL on
LISTED CSA heakskiiduga samavéaarne.
Seadmeseeria MOVIDRIVE® vastab Venemaa, Kasahstani ja Valgevene tollilidu teh-
nilise reglemendi nduetele.
EAC-tahis tulbisildil tbendab vastavust tolliliidu ohutusnduetele.

8.1.3 RCM

RCM heakskiit holmab kogu MOVIDRIVE® seadmeperekonda. RCM téendab sead-
me vastavust ACMA-le (Australian Communications and Media Authority).

KC sertifikaat on véljastatud seadmeperekonna MOVIDRIVE® seadmetele suurusega
0-6. KC sertifikaat tdendab Korea RRA-s (National Radio Research Agency) regist-
reerimist.
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Pohiseadme tehnilised andmed
Uldised tehnilised andmed

8.2 Uldised tehnilised andmed

Jargnevas tabelis nimetatakse tehnilised andmed, mis kehtivad ajami muundurile

MOVIDRIVE® MDX60B/61B, séltumata tiiiibist, mudelist, suurusest ja véimsusest.

MOVIDRIVE® MDX60B/61B

Koik suurused

Hairekindlus

Vastab standardi EN 61800-3 nduetele.

Vorgupoolne elektromagnetiline
kiirgus EMU-le vastava paigal-
duse Korral.

Suurused 0-7 standardi EN 61800-3 kohaselt.

Suurus 0-5: vastavalt piirvaartusklassile C1 standardi EN 61800-3 jargi
koos vastava vorgufiltriga.

Suurused 0, 1, 2S ja 2 vastavalt piirvaartusklassile C2 standardi

EN 61800-3 jargi ilma tdiendavate meetmeteta.

Suurused 6 ja 7 vastavalt piirvaartusklassile C2 standardi EN 61800-3
jargi koos vastava vorgufiltriga.

Umbritseva keskkonna tempera-
tuur 9y

Iy véhendus

Umbritseva keskkonna tempera-
tuur

Kliimaklass

0...+50 °C Iy = 100% ly ja fowm = 4 kHz puhul / suurus 7: 2,5 kHz

0 ... +40 °C Iy = 125% l\ ja foym = 4 kHz puhul / suurus 7: 2,5 kHz
0...+40 °C Iy = 100% ly ja fpwm = 8 kHz puhul (suurus 0-6)
0...+40 °C I, = 100% ly ja fpwm = 4 kHz puhul (suurus 7)

2,5% | K kohta temperatuurivahemikus 40-50 °C
3% Iy K kohta temperatuurivahemikus 50-60 °C

EN 60721-3-3, klass 3K3

Ladustamistemperatuur” 8,

—25 ... +70 °C (EN 60721-3-3, klass 3K3)
Juhtpult DBG -20 ... +60 °C

Jahutusviis (DIN 41751)

Sundjahutus
(temperatuuriregulaatoriga ventilaator, rakendumislavi 45 °C)

Kaitseaste standardi EN 60529
(NEMA1) kohaselt.

Suurus 0-2
Suurus 3

Suurus 4-5

Suurus 6

Suurus 7

IP20

» IP10 ilma puutekaitseta.

» P20 (toitelihendused) koos tihendatud kaabliga ja monteeritud ter-
mokahaneva voolikuga (ei kuulu tarnekomplekti) voi kaasasolevate
kaitsekatetega.

IPOO (toitetihendused)

IP10 (toitelhendused) koos

* monteeritud, standardvarustusse kuuluva ja koos seadmega tarnitud
pleksiklaasist kattega ja

» monteeritud termokahaneva voolikuga (ei kuulu tarnekomplekti).

IP20 (toiteuihendused) koos

» monteeritud lisaseadmega DLB11B.

IP0OO (toiteihendused)

IP10 (toitelhendused) koos

* monteeritud, standardvarustusse kuuluva ja koos seadmega tarnitud
pleksiklaasist kattega ja

» monteeritud termokahaneva voolikuga (ei kuulu tarnekomplekti).

IPOO (toitetihendused)
IP20 (toitetihendused) koos
* monteeritud puutekaitsmega DLB21B.

Tooreziim

Pidevreziim 50% Ulekoormustaluvusega (suurus 0: 100%)

Liigpingeklass

Il standardi IEC 60664-1 (VDE 0110-1) kohaselt

Maardumisklass

2 standardi IEC 60664-1 (VDE 0110-1) kohaselt

Kaitse mehaaniliselt aktiivsete ai-
nete eest

3S1 DIN EN 60721-3-3 / IEC 721-3-3

Kaitse keemiliselt aktiivsete ainete

eest

3C2 DIN EN 60721-3-3 / IEC 721-3-3
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Pohiseadme tehnilised andmed
Uldised tehnilised andmed

MOVIDRIVE® MDX60B/61B

Koik suurused

Paigalduskérgus h

Kuni h <1000 m, piiranguteta.
Kdrgusel h = 1000 m kehtivad jargmised piirangud.
» 1000 m kuni max 4000 m

— Iyvahendus 1% 100 m kohta.

» 2000 m kuni max 4000 m
— Alates 2000 m ei ole toite- ja elektroonikalihenduste ohutu eral-

damine enam tagatud. Selleks tuleb rakendada véliseid meet-
meid (IEC 60664-1 / EN 61800-5-1).

— Ulepinge véahendamiseks kategoorialt Il kategooriale Il tuleb et-
te lilitada llepinge kaitseseadis.

1) Uhendage seade pikemaajalisel ladustamisel vahemalt iga kahe aasta méédudes véahemalt 5 minutiks
toitevdrku, kuna vastasel juhul vdib seadme kasutusiga liheneda.
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Pohiseadme tehnilised andmed
MOVIDRIVE MDX60/61B...-5_3 (AC 400/500 V seadmed)

8.3 MOVIDRIVE® MDX60/61B...-5_3 (AC 400/500 V seadmed)
8.3.1 MOVIDRIVE® MDX60/61B0005/0008/0011/0014, suurus 0 (400/500 V AC seadmed)

MOVIDRIVE® MDX60/61B 0005-5A3-4-0_ ‘0008-5A3-4-0_ 0011-5A3-4-0_ ‘0014-5A3-4-0_

Suurus 0S oM

SISEND

Vorgu nimipinge (standardi EN 50160 koha- (U, 3 x 380-500 V AC

selt)

\/orgusagedus LI 50-60 Hz +5%

Vorgu nimivool” 100% 1,8 AAC 2,2AAC 2,8 AAC 3,6 AAC

(kui Uy = 3 x 400 V AC) 125% 2,3AAC 2,7AAC 3,5 AAC 45AAC

VALJUND

Valjundi ndivvéimsus? Sy 1,4 kVA 1,6 kVA 2,1 kVA 2,8 kVA

(kui U,y = 3 x 380-500 V AC)

Valjundi nimivool" Iy 2AAC 2,4AAC 3,1AAC 4AAC

(kui U,g = 3 x 400 V AC)

Pidev valjundvool (= 125% I) I 25AAC 3AAC 3,8 AAC 5AAC

(kui Uygy = 3 x 400 V AC ja fopy = 4 kHz)

Pidev valjundvool (= 100% ) I 2AAC 2,4AAC 3,1AAC 4AAC

(kui Uyg = 3 x 400 V AC ja fopy = 8 kHz)

Max véljundsagedus fax 599 Hz

Voolupiirang | nax Mootoriga ja generaatoriga 200% Iy_kestus soéltuvalt koormusest.

Sisemine voolupiirang |nax = 0—200%, reguleeritav

Minimaalne lubatud pidurdustakistus (4- Rawmin 68 Q

kvadrandiline reziim)

Valjundpinge U, Max U, s

Pulsilaiusmodulatsiooni sagedus fowm Reguleeritav: 4, 8, 12, 16 kHz

Kiirusevahemik/rakendumine n,/An, |-6000...0 ... +6000 min~' /0,2 min~' kogu vahemikus

ULDTEAVE

Véimsuskaod S, juures Pymax 42 W 48 W 58 W 74 W

Jahutuséhu tarve 3mh 9 m*h

Seadme klemmide ristldige X1, X2, X3, X4 Lahti Ghendatava 4 mm? ridaklemmi soone otsahiilss standardi DIN 46228 ko-
haselt.

Pingutusmoment 0,6 Nm

1) U Vérk =3 x 500 V AC korral tuleb toite- ja valjundvoolu vorreldes nimiandmetega 20% vorra vahendada.
2) Vbéimsusandmed kehtivad f PWM = 4 kHz puhul.

MDX60B standardne mudel 0005-5A3-4-00  |0008-5A3-4-00  |0011-5A3-4-00  |0014-5A3-4-00
Varvitud trikkplaatidega mudel 0005-5A3-4-00/L  |0008-5A3-4-00/L |0011-5A3-4-00/L |0014-5A3-4-00/L
Tootekood 8277222 8277230 8277249 8277257
8289476 8289484 8289492 8289506
MDX60B kohandatud tehnoloogiaga versioon 0005-5A3-4-0T  |0008-5A3-4-0T  |0011-5A3-4-0T  |0014-5A3-4-0T
Varvitud trilkkplaatidega mudel 0005-5A3-4-0T/L  |0008-5A3-4-0T/L [0011-5A3-4-0T/L |0014-5A3-4-0T/L
Tootekood 8277265 8277273 8277281 827729X
8289514 8289522 8289530 8289549

Soovitatav mootorivéimsus

Pusor 0,55 KW 0,75 kW 1,1 kKW 1,5 kW

Konstantne koormus

f Puosr 0,75 KW 1,1 kW 1,5 kW 2,2 kW

Kvadraatne voi konstantne koormus ilma (le-

koormuseta.

Mass 2,0 kg 2,5 kg

Mo6tmed ‘L x Kx S |45 x 317 x 260 mm 67,5 x 317 x 260 mm

MDX61B standardne mudel (VFC/CFC/SERVO) 0005-5A3-4-00 0008-5A3-4-00 0011-5A3-4-00 0014-5A3-4-00
Varvitud triikkplaatidega mudel 0005-5A3-4-00/L  |0008-5A3-4-00/L [0011-5A3-4-00/L |0014-5A3-4-00/L

23535083/ET — 11/2017
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Pohiseadme tehnilised andmed
MOVIDRIVE MDX60/61B...-5_3 (AC 400/500 V seadmed)

Tootekood 8277303 8277311 827732X 8277338
8289557 8289565 8289573 8289581

MDX61B kohandatud tehnoloogiaga versioon (VFC/ 0005-5A3-4-0T 0008-5A3-4-0T 0011-5A3-4-0T 0014-5A3-4-0T

CFC/SERVO) 0005-5A3-4-0T/L |0008-5A3-4-0T/L |0011-5A3-4-0T/L |0014-5A3-4-0T/L

Varvitud trikkplaatidega mudel

Tootekood 8277346 8277354 8277362 8277370
8289603 8289611 8289638 8289646

Mass 2,3 kg 2,8 kg

Mo6tmed LxKxS [72,5x 317 x 260 mm 95 x 317 x 260 mm

Soovitatav mootorivdimsus — Kataloog v6i MOVIDRIVE® B siisteemikasiraamat, ptk Péhilised soovitused
mootori valimiseks.

23535083/ET — 11/2017
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Pohiseadme tehnilised andmed
MOVIDRIVE MDX60/61B...-5_3 (AC 400/500 V seadmed)

8.3.2 MOVIDRIVE® MDX61B0015/0022/0030/0040, suurus 1 (400/500 V AC seadmed)

MOVIDRIVE® MDX61B 0015-5A3-4-0_ |0022-5A3-4-0_ |0030-5A3-4-0_ |0040-5A3-4-0_

SISEND

Voérgu nimipinge (standardi EN 50160 koha- Uy 3 x 380-500 V AC

selt)

VVérgusagedus L 50-60 Hz +5%

Vorgu nimivool” g, 100% 3,6 AAC 50AAC 6,3AAC 8,6 AAC

(kui U,g = 3 x 400 V AC) 125% 4,5A AC 6,2 AAC 79AAC 10,7 AAC

VALJUND

Valjundi ndivvdimsus? Sy 2,8 kVA 3,8 kVA 4,9 kVA 6,6 kVA

(kui U,y = 3 x 380-500 V AC)

Valjundi nimivool" Iy 4 AAC 55AAC 7AAC 9,5 AAC

(kui Usy = 3 x 400 V AC)

Pidev valjundvool (= 125% l) Ip 5AAC 6,9 AAC 8,8 AAC 11,9AAC

(kui Uygy = 3 x 400 V AC ja fopyy = 4 kHz)

Pidev valjundvool (= 100% ly) I 4 AAC 55AAC 7AAC 95AAC

(kui Uy = 3 x 400 V AC ja foyy = 8 kHz)

Max valjundsagedus frnax 599 Hz

\oolupiirang | nax Mootori ja generaatoriga 150% |, kestus soltuvalt koormusest

Sisemine voolupiirang | max = 0—150%, reguleeritav

Minimaalne lubatud pidurdustakistus (4- Rewmin 68 Q

kvadrandiline reziim)

Valjundpinge U, Max U,

Pulsilaiusmodulatsiooni sagedus fowm Reguleeritav: 4, 8, 12, 16 kHz

Kiirusevahemik/rakendumine N,/ An, [-6000...0 ... +6000 min~'/ 0,2 min~' kogu vahemikus

ULDTEAVE

Voimsuskaod S\? juures Pymax 85 W 105 W 130 W 180 W

Jahutuséhu tarve 40 m*/h

Mass 3,5 kg

Md6tmed LxKxS |105 x 314 x 234 mm

Seadme klemmide ristldige X1, X2, X3, X4 Lahti Ghendatava 4 mm? ridaklemmi soone otsahiilss standardi DIN 46228 ko-
haselt.

Pingutusmoment 0,6 Nm

1) U Vérk =3 x 500 V AC korral tuleb toite- ja valjundvoolu vérreldes nimiandmetega 20% vorra vahendada.
2) Vbéimsusandmed kehtivad f PWM = 4 kHz puhul.

MDX61B standardne mudel

0015-5A3-4-00

0022-5A3-4-00

0030-5A3-4-00

0040-5A3-4-00

Varvitud trikkplaatidega mudel

0015-5A3-4-00/L

0022-5A3-4-00/L

0030-5A3-4-00/L

0040-5A3-4-00/L

Tootekood

08279578

08279586

08279594

08279608

18400132

18400140

18400159

18400167

MDX61B kohandatud tehnoloogiaga versioon

0015-5A3-4-0T

0022-5A3-4-0T

0030-5A3-4-0T

0040-5A3-4-0T

Varvitud trikkplaatidega mudel

0015-5A3-4-0T/L

0022-5A3-4-0T/L

0030-5A3-4-0T/L

0040-5A3-4-0T/L

Tootekood 08279756 08279764 08279772 08279780
18400310 18400329 18400337 18400345
Soovitatav mootorivéimsus
[ — 1,5 kW 2,2 kW 3,0 kW 4,0 kW
Konstantne koormus
[ — 2,2 kW 3,0 kW 4,0 kW 5,5 kW

L~

Kvadraatne voi konstantne koormus ilma (le-
koormuseta.

Soovitatav mootorivdimsus

mootori valimiseks.

— Kataloog v6i MOVIDRIVE® B siisteemikasiraamat, ptk Pdhilised soovitused
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Pohiseadme tehnilised andmed
MOVIDRIVE MDX60/61B...-5_3 (AC 400/500 V seadmed)

8.3.3 MOVIDRIVE® MDX61B0055/0075/0110, suurus 2S, 2 (400/500 V AC seadmed)
MOVIDRIVE® MDX61B 0055-5A3-4-0_ ‘0075-5A3-4-0_ 0110-5A3-4-0_
Suurus 2S 2
SISEND

Vorgu nimipinge (standardi EN 50160 koha- |Uyy 3 x 380-500 V AC

selt)

\/érgusagedus foonc 50-60 Hz +5%

Vorgu nimivool” 100% 11,3 AAC 14,4 A AC 21,6 AAC
(kui Usy = 3 x 400 V AC) 125% 14,1 AAC 18,0 AAC 27,0 AAC
VALJUND

Valjundi ndivvdimsus? Sy 8,7 kVA 11,2 kVA 16,8 kVA
(kui U,y = 3 x 380-500 V AC)

Valjundi nimivool" Iy 12,5 AAC 16 AAC 24 AAC
(kui Uy = 3 x 400 V AC)

Pidev valjundvool (= 125% I) I 15,6 AAC 20AAC 30AAC
(kui Uygy = 3 x 400 V AC ja fouyy = 4 kHz)

Pidev valjundvool (= 100% ly) I 12,5 AAC 16 AAC 24 AAC
(kui Uygy = 3 x 400 V AC ja fouy = 8 kHz)

Max valjundsagedus forax 599 Hz

Voolupiirang | nax Mootori ja generaatoriga 150% |, kestus séltuvalt koormusest
Sisemine voolupiirang | nax = 0—150%, reguleeritav

Minimaalne lubatud pidurdustakistus (4- Rewmin 47 Q 220
kvadrandiline reziim)

Valjundpinge Ua Max U,

Pulsilaiusmodulatsiooni sagedus fowm Reguleeritav: 4, 8, 12, 16 kHz
Kiirusevahemik/rakendumine n,/An, [-6000 ... 0 ... +6000 min~'/ 0,2 min~" kogu vahemikus
ULDTEAVE

Véimsuskaod S, juures Pymax 180 W 230 W 400 W
Jahutuséhu tarve 80 m®/h

Mass 6,6 kg

Mo66tmed LxKxS [105 x 335 x 294 mm 130 x 315 x 285 mm

Seadme klemmide ristldige X1, X2, X3, X4

4 mm? ridaklemmi soone otsahlilss standardi
DIN 46228 kohaselt.

Kombineeritud M4 kruvi, klam-
briga

4 mm? soone otsahlilss stan-
dardi DIN 46228 kohaselt

6 mm? presskaabliking standar-
di DIN 46234 kohaselt

Pingutusmoment

0,6 Nm

1,5 Nm

1) U Vérk =3 x 500 V AC korral tuleb toite- ja valjundvoolu vérreldes nimiandmetega 20% vorra vahendada.
2) Vbdimsusandmed kehtivad f PWM = 4 kHz puhul.

MDX61B standardne mudel

0055-5A3-4-00 0075-5A3-4-00

0110-5A3-4-00

Varvitud trikkplaatidega mudel

0055-5A3-4-00/L 0075-5A3-4-00/L

0110-5A3-4-00/L

Tootekood

08279616 08279624

08279632

18400175 18400183

18400191

MDX61B kohandatud tehnoloogiaga versioon

0055-5A3-4-0T 0075-5A3-4-0T

0110-5A3-4-0T

Varvitud trikkplaatidega mudel

0055-5A3-4-0T/L 0075-5A3-4-0T/L

0110-5A3-4-0T/L

Tootekood 08279799 08279802 08279810
18400353 18400361 18400388
Soovitatav mootorivoimsus
R — 5,5 kW 7,5 kW 11 kW
Konstantne koormus
N — 7,5 kW 11 kW 15 kW

|~

Kvadraatne vdi konstantne koormus ilma lle-
koormuseta.
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8 Pohiseadme tehnilised andmed

MOVIDRIVE MDX60/61B...-5_3 (AC 400/500 V seadmed)

Soovitatav mootorivéimsus

— Kataloog v6i MOVIDRIVE® B siisteemikasiraamat, ptk Pdhilised soovitused
mootori valimiseks.
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Pohiseadme tehnilised andmed
MOVIDRIVE MDX60/61B...-5_3 (AC 400/500 V seadmed)

8.34 MOVIDRIVE® MDX61B0150/0220/0300, suurus 3 (400/500 V AC seadmed)

MOVIDRIVE® MDX61B 0150-503-4-0_ |0220-503-4-0_ |0300-503-4-0_
SISEND

Voérgu nimipinge (standardi EN 50160 koha- Uy 3 x 380-500 V AC

selt)

VVérgusagedus L 50-60 Hz +5%

Vorgu nimivool” g, 100% 28,8 AAC 41,4 A AC 54 A AC
(kui U,g = 3 x 400 V AC) 125% 36 AAC 51,7 AAC 67,5 A AC
VALJUND

Valjundi ndivvdimsus? Sy 22,2 kVA 31,9 kVA 41,6 kVA
(kui U,y = 3 x 380-500 V AC)

Valjundi nimivool" Iy 32AAC 46 A AC 60 A AC
(kui Usy = 3 x 400 V AC)

Pidev valjundvool (= 125% l) Ip 40 A AC 57,5 AAC 75 AAC
(kui Uygy = 3 x 400 V AC ja fopyy = 4 kHz)

Pidev valjundvool (= 100% ly) I 32AAC 46 A AC 60 AAC
(kui Uy = 3 x 400 V AC ja foyy = 8 kHz)

Max valjundsagedus frnax 599 Hz

\oolupiirang | nax Mootori ja generaatoriga 150% |, kestus soltuvalt koormusest
Sisemine voolupiirang |ax = 0—150%, reguleeritav

Minimaalne lubatud pidurdustakistus (4- Rewmin 15Q 12Q
kvadrandiline reziim)

Valjundpinge U, Max U,

Pulsilaiusmodulatsiooni sagedus fowm Reguleeritav: 4, 8, 12, 16 kHz

Kiirusevahemik/rakendumine N,/ An, [-6000...0 ... +6000 min~'/ 0,2 min~' kogu vahemikus
ULDTEAVE

Voimsuskaod S\? juures Pymax 550 W 750 W 950 W
Jahutuséhu tarve 180 m%h

Mass 15,0 kg

Md6tmed LxKxS |200 x 465 x 308 mm

Seadme klemmide ristldige X1, X2, X3, X4

M6 polt koos mutriga, max 25 mm?, presskaabliking standardi DIN 46235 ko-
haselt.

Pingutusmoment

3,5Nm

1) U Vérk =3 x 500 V AC korral tuleb toite- ja valjundvoolu vérreldes nimiandmetega 20% vorra vahendada.
2) Vbéimsusandmed kehtivad f PWM = 4 kHz puhul.

MDX61B standardne mudel 0150-503-4-00 0220-503-4-00 0300-503-4-00
Varvitud triikkplaatidega mudel 0150-503-4-00/L 0220-503-4-00/L 0300-503-4-00/L
Tootekood 08279640 08279659 08279667
18400205 18400213 18400221
MDX61B kohandatud tehnoloogiaga versioon 0150-503-4-0T 0220-503-4-0T 0300-503-4-0T
Varvitud triikkplaatidega mudel 0150-503-4-0T/L 0220-503-4-0T/L 0300-503-4-0T/L
Tootekood 08279829 08279837 08279845
18400396 18400418 18400426
Soovitatav mootorivéimsus
2 — 15 kW 22 kW 30 kW
Konstantne koormus
: [ — 22 kW 30 kW 37 kW
Kvadraatne voi konstantne koormus ilma Ule-
koormuseta.
Soovitatav mootorivéimsus — Kataloog v6i MOVIDRIVE® B siisteemikasiraamat, ptk Péhilised soovitused
mootori valimiseks.
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Pohiseadme tehnilised andmed
MOVIDRIVE MDX60/61B...-5_3 (AC 400/500 V seadmed)

8.3.5 MOVIDRIVE® MDX61B0370/0450, suurus 4 (400/500 V AC seadmed)

MOVIDRIVE® MDX61B 0370-503-4-0_ ‘0450-503-4-0_

SISEND

Vorgu nimipinge (standardi EN 50160 koha- |U, 3 x 380-500 V AC

selt)

VVérgusagedus L 50-60 Hz +5%

Vorgu nimivool” g, 100% 65,7 AAC 80,1 AAC

(kui U,g = 3 x 400 V AC) 125% 81,9 AAC 100,1 AAC

VALJUND

Valjundi ndivvdimsus? Sy 51,1 KVA 62,3 KVA

(kui U,y = 3 x 380-500 V AC)

Valjundi nimivool" Iy 73AAC 89 AAC

(kui Usy = 3 x 400 V AC)

Pidev valjundvool (= 125% l) Ip 91 AAC 111 AAC

(kui Uygy = 3 x 400 V AC ja fopy = 4 kHz)

Pidev valjundvool (= 100% ly) Ih 73AAC 89 AAC

(kui Uy = 3 x 400 V AC ja foyy = 8 kHz)

Max véljundsagedus fnax 599 Hz

\oolupiirang | max Mootori ja generaatoriga 150% | kestus soltuvalt koormusest

Sisemine voolupiirang | nax = 0—150%, reguleeritav

Minimaalne lubatud pidurdustakistus (4- Rawmin 6Q

kvadrandiline reziim)

Valjundpinge U, Max U,

Pulsilaiusmodulatsiooni sagedus fowm Reguleeritav: 4, 8, 12, 16 kHz

Kiirusevahemik/rakendumine ny/An, [-6000 ... 0 ... +6000 min~'/ 0,2 min~' kogu vahemikus

ULDTEAVE

Voimsuskaod S\? juures Pymax 1200 W 1450 W

Jahutuséhu tarve 180 m%h

Mass 27 kg

Md6tmed L xK xS |280 x 522 x 307 mm

Seadme klemmide ristldige X1, X2, X3, X4 M10 polt koos mutriga

Max 70 mm?

Presskaabliking standardi DIN 46235 kohaselt

Pingutusmoment 14 Nm

1) U Vork =3 x 500 V AC korral tuleb toite- ja valjundvo
2) Voéimsusandmed kehtivad f PWM = 4 kHz puhul.

olu vorreldes nimiandmetega 20% vorra véhendada.

MDX61B standardne mudel 0370-503-4-00 0450-503-4-00
Varvitud triikkplaatidega mudel 0370-503-4-00/L 0450-503-4-00/L
Tootekood 08279675 08279683
18400248 18400256
MDX61B kohandatud tehnoloogiaga versioon 0370-503-4-0T 0450-503-4-0T
Varvitud triikkplaatidega mudel 0370-503-4-0T/L 0450-503-4-0T/L
Tootekood 08279853 08279861
18400434 18400442
Soovitatav mootorivoimsus
[ — 37 kW 45 kW
Konstantne koormus
f R —— 45 kW 55 kW
Kvadraatne v6i konstantne koormus ilma Ule-
koormuseta.

Soovitatav mootorivéimsus

— Kataloog v6i MOVIDRIVE® B siisteemikasiraamat, ptk P&hilised soovitused
mootori valimiseks.
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MOVIDRIVE MDX60/61B...-5_3 (AC 400/500 V seadmed)

Pohiseadme tehnilised andmed

8

8.3.6 MOVIDRIVE® MDX61B0550/0750, suurus 5 (400/500 V AC seadmed)
MOVIDRIVE® MDX61B 0550-503-4-0_ ‘0750-503-4-0_
SISEND

VVorgu nimipinge (standardi EN 50160 koha- |U, 3 x 380-500 V AC

selt)

VVérgusagedus L 50-60 Hz +5%

Vorgu nimivool” g, 100% 94,5 A AC 117 AAC

(kui U,g = 3 x 400 V AC) 125% 118,1 AAC 146,3 A AC
VALJUND

Valjundi ndivvdimsus? Sy 73,5 kVA 91,0 kVA

(kui U,y = 3 x 380-500 V AC)

Valjundi nimivool" Iy 105 AAC 130 AAC

(kui Usy = 3 x 400 V AC)

Pidev valjundvool (= 125% l) Ip 131 AAC 162 AAC

(kui Uygy = 3 x 400 V AC ja fopy = 4 kHz)

Pidev valjundvool (= 100% ly) I 105 AAC 130 AAC

(kui Uy = 3 x 400 V AC ja foyy = 8 kHz)

Max véljundsagedus fnax 599 Hz

\oolupiirang | nax Mootori ja generaatoriga 150% |, kestus soltuvalt koormusest
Sisemine voolupiirang |nax = 0—150%, reguleeritav

Minimaalne lubatud pidurdustakistus (4- Rewmin 6Q 4Q
kvadrandiline reziim)

Valjundpinge U, Max U,

Pulsilaiusmodulatsiooni sagedus fowm Reguleeritav: 4, 8, 12, 16 kHz
Kiirusevahemik/rakendumine N,/ An, [-6000...0 ... +6000 min~'/ 0,2 min~' kogu vahemikus
ULDTEAVE

Voimsuskaod S\? juures Pymax 1700 W 2000 W
Jahutuséhu tarve 360 m*h

Mass 35 kg

Md6tmed LxKxS |280 x 610 x 330 mm

Seadme klemmide ristldige X1, X2, X3, X4

Presskaabliking standardi DIN 46235 kohaselt

M10 polt koos mutriga
Max 70 mm?

Pingutusmoment

14 Nm

1) U Vork =3 x 500 V AC korral tuleb toite- ja valjundvo
2) Voéimsusandmed kehtivad f PWM = 4 kHz puhul.

olu vorreldes nimiandmetega 20% vorra véhendada.

MDX61B standardne mudel

0550-503-4-00

0750-503-4-00

Varvitud trikkplaatidega mudel

0550-503-4-00/L

0750-503-4-00/L

Tootekood

08279691

08279705

18400264

18400272

MDX61B kohandatud tehnoloogiaga versioon

0550-503-4-0T

0750-503-4-0T

Varvitud trikkplaatidega mudel

0550-503-4-0T/L

0750-503-4-0T/L

Tootekood 08279888 08279896
18400450 18400469
Soovitatav mootorivoimsus
[ — 55 kW 75 kW
Konstantne koormus
Phiootor 75 kW 90 kW

L~

Kvadraatne vdi konstantne koormus ilma Ule-
koormuseta.

Soovitatav mootorivéimsus

— Kataloog v6i MOVIDRIVE® B siisteemikasiraamat, ptk P&hilised soovitused

mootori valimiseks.
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Pohiseadme tehnilised andmed
MOVIDRIVE MDX60/61B...-5_3 (AC 400/500 V seadmed)

8.3.7 MOVIDRIVE® MDX61B0900/1100/1320, suurus 6 (400/500 V AC seadmed)

MOVIDRIVE® MDX61B 0900-503-4-0_ |1100-503-4-0_ |1320-503-4-0_
SISEND
VVorgu nimipinge (standardi EN 50160 koha- |U, 3 x 380-500 V AC
selt)
VVérgusagedus L 50-60 Hz +5%
Vérgu nimivool" 1,4 100% 153 AAC 180 A AC 225 AAC
(kui U,g = 3 x 400 V AC) 125% 191 AAC 225 AAC 281 AAC
VALJUND
Valjundi naivvéimsus? Sy 118 kVA 139 kVA 174 kVA
(kui U,g, = 3 x 380-500 V AC)
Valjundi nimivool" Iy 170 AAC 200 AAC 250 AAC
(kui U,g, = 3 x 400 V AC)
Pidev valjundvool (= 125% I\) Ip 212 AAC 250 AAC 312AAC
(kui Uygye = 3 x 400 V AC ja fopy = 4 kHz)
Temperatuurivahemik 0 ... +40 °C
Pidev valjundvool (= 100% Iy) | 5 Ip 170 AAC 200 AAC 250 AAC
(kui Uygye = 3 x 400 V AC ja fopy = 8 kHz)
Temperatuurivahemik 0 ... +50 °C
Max véljundsagedus fax 599 Hz
Voolupiirang | nax Mootori ja generaatoriga 150% Iy _kestus séltuvalt koormusest
Sisemine voolupiirang lnax = 0—150%, reguleeritav
Minimaalne lubatud pidurdustakistus (4- Rawmin 2,7Q
kvadrandiline reziim)
Valjundpinge Uy, Max U,
Pulsilaiusmodulatsiooni sagedus fowm Reguleeritav: 4 voi 8 kHz
Kiirusevahemik/rakendumine n,/An, [-6000 ... 0 ... +6000 min~'/ 0,2 min~' kogu vahemikus
ULDTEAVE
Véimsuskaod S juures Pymax 1983 W 2240 W 2700 W
Jahutusohu tarve 600 m*h
Mass 60 kg
Mdétmed LxKx$S |280 x 1000 x 382 mm
Seadme klemmide ristldige X1, X2, X3, X4 M12 polt koos mutriga
Max 185 mm?

Presskaabliking standardi DIN 46235 kohaselt

Pingutusmoment 20 Nm

1) U Vérk =3 x 500 V AC korral tuleb toite- ja valjundvoolu vérreldes nimiandmetega 20% vorra véhendada.
2) Vbéimsusandmed kehtivad f PWM = 4 kHz puhul.

MDX61B standardne mudel 0900-503-4-00 1100-503-4-00 1320-503-4-00
Varvitud trikkplaatidega mudel 0900-503-4-00/L 1100-503-4-00/L 1320-503-4-00/L
Tootekood 08279713 08279721 08279748
18400280 18400299 18400302
MDX61B kohandatud tehnoloogiaga versioon 0900-503-4-0T 1100-503-4-0T 1320-503-4-0T
Varvitud trikkplaatidega mudel 0900-503-4-0T/L 1100-503-4-0T/L 1320-503-4-0T/L
Tootekood 08279918 08279926 08279934
18400477 18400485 18400493
Soovitatav mootorivbimsus
[ —— 90 kW 110 kW 132 kW
Konstantne koormus
: [ — 110 kW 132 kW 160 kW
Kvadraatne voi konstantne koormus ilma Ule-
koormuseta.

Soovitatav mootorivéimsus

— Kataloog v6i MOVIDRIVE® B siisteemikasiraamat, ptk Pohilised soovitused

mootori valimiseks.
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8.3.8

Pohiseadme tehnilised andmed 8

MOVIDRIVE MDX60/61B...-5_3 (AC 400/500 V seadmed)

MOVIDRIVE® MDX61B1600/2000/2500, suurus 7 (400/500 V AC seadmed )

MOVIDRIVE® MDX61B

1600-503-2-0T/L
1600-503-4-0T/L

2000-503-2-0T/L
2000-503-4-0T/L

2500-503-2-0T/L
2500-503-4-0T/L

SISEND

Voérgu nimipinge (standardi EN 50160 koha- (U,
selt)

3 x 380-500 V AC

\/orgusagedus L 50-60 Hz 5%
Vérgu nimivool" |, 100% 280 A AC 340 A AC 435 A AC
(kui Usy = 3 x 400 V AC) 125% 340 A AC 425 A AC 535 A AC
VALJUND
Maksimaalne valjundpinge 599 Hz 599 Hz 599 Hz
Valjundi ndivvéimsus? Sy 208 kVA 263 kVA 326 kVA
(kui U,y = 3 x 380-500 V AC)
Valjundi nimivool® Iy 300 AAC 380 AAC 470 AAC
(kui Ue = 3 x 400 V AC)
Pidev valjundvool (= 125% I) I 375AAC 475 AAC 588 A AC
(kui Uygy = 3 x 400 V AC ja fopyy = 2,5 kHz)
Temperatuurivahemik 0 ... +40 °C
Pidev valjundvool (= 100% ly) I 300 AAC 380 AAC 470 AAC
(kui Uygy = 3 x 400 V AC ja fopyy = 2,5 kHz)
Temperatuurivahemik 0 ... +50 °C
Max valjundsagedus frnax 599 Hz
Voolupiirang | nax Mootori ja generaatoriga 150% |, kestus séltuvalt koormusest
Sisemine voolupiirang |nax = 0—150%, reguleeritav
Minimaalne lubatud pidurdustakistus (4- Rawmin 1,1Q
kvadrandiline reziim)
Valjundpinge Ua Max Uysne
Pulsilaiusmodulatsiooni sagedus fowm Reguleeritav: 2,5 v6i 4 kHz
Kiirusevahemik/rakendumine ny/An, [-6000 ... 0 ... +6000 min~'/ 0,2 min~' kogu vahemikus
ULDTEAVE
Véimsuskaod S, juures Pymax 2691 W 3182 W 3880 W
Jahutuséhu tarve 1200 m®/h
Mass 2Q versioon: 260 kg

4Q versioon: 280 kg
Moé6tmed LxKxS |700 x 1490 x 470 mm

Voolusiinid X1, X2, X3

Uhendussiin avausega M12 jaoks
Max 2 x 240 mm?
Presskaabliking standardi DIN 46235 kohaselt

Pingutusmoment

70 Nm

24V DC toiteploki Ghendused (PE L1 L2 L3)

Ristldige: 6 mm?
Pingutusmoment <4 mm? = 0,5 Nm
Pingutusmoment > 4 mm? = 0,7-0,8 Nm

1) U Vérk =3 x 500 V AC korral tuleb toite- ja valjundvo
2) Voéimsusandmed kehtivad f PWM = 2,5 kHz puhul.

olu vorreldes nimiandmetega 20% vorra vahendada.

MDX61B kohandatud tehnoloogiaga versioon

1600-503-2-0T/L

2000-503-2-0T/L

2500-503-2-0T/L

Varvitud triikkplaatidega mudel

1600-503-4-0T/L

2000-503-4-0T/L

2500-503-4-0T/L

Tootekood 08299765 08299773 08299781
08299803 08299811 08299838
Soovitatav mootorivéimsus
[ — 160 kW 200 kW 250 kW
Konstantne koormus
[ — 200 kW 250 kW 315 kW

|~

Kvadraatne voi konstantne koormus ilma lle-
koormuseta.

Soovitatav mootorivéimsus

— Kataloog v6i MOVIDRIVE® B siisteemikasiraamat, ptk P&hilised soovitused

mootori valimiseks.
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8 Pohiseadme tehnilised andmed

MOVIDRIVE MDX61B...-2_3 (AC 230 V seadmed)

8.4 MOVIDRIVE® MDX61B...-2_3 (AC 230 V seadmed)
8.41 MOVIDRIVE® MDX61B0015/0022/0037, suurus 1 (230 V AC seadmed)

MOVIDRIVE® MDX61B 0015-2A3-4-0_ ‘0022-2A3-4-0_ ‘0037-2A3-4-0_
SISEND

Vorgu nimipinge (standardi EN 50160 koha- (U, 3 x 200-240 V AC

selt)

\/érgusagedus L 50-60 Hz +5%

Vorgu nimivool |, 100% 6,7 AAC 7,8 AAC 12,9 AAC
(kui Ugy = 3 x 230 V AC) 125% 8,4 AAC 9,8 AAC 16,1 AAC
VALJUND

Valjundi ndivvdimsus” Sy 2,7 kVA 3,4 kVA 5,8 kVA
(kui U,y = 3 x 230-240 V AC)

Valjundi nimivool Iy 7.3AAC 8,6 AAC 14,5 A AC
(kui Uy = 3 x 230 V AC)

Pidev valjundvool (= 125% I) Io 9,1AAC 10,8 AAC 18,1 AAC
(kui Uygy = 3 x 230 V AC ja foyy = 4 kHz)

Pidev valjundvool (= 100% ly) Ip 7.3AAC 8,6 AAC 14,5 A AC
(kui Uygy = 3 x 230 V AC ja o = 8 kHz)

Max valjundsagedus frax 599 Hz

\oolupiirang | nax Mootori ja generaatoriga 150% |, kestus séltuvalt koormusest
Sisemine voolupiirang | nax = 0—150%, reguleeritav

Minimaalne lubatud pidurdustakistus (4- Rewmin 27 Q

kvadrandiline reziim)

Valjundpinge Ua Max U,

Pulsilaiusmodulatsiooni sagedus fowm Reguleeritav: 4, 8, 12, 16 kHz

Kiirusevahemik/rakendumine ny/An, [-6000 ... 0 ... +6000 min~'/ 0,2 min~' kogu vahemikus
ULDTEAVE

Véimsuskaod S," juures Pymax 126 W 142 W 210 W
Jahutuséhu tarve 40 m*/h

Mass 2,8 kg

Mo66tmed LxKxS [105 x 314 x 234 mm

Seadme klemmide ristldige X1, X2, X3, X4

Lahutatav jadaklemm
4 mm? soone otsahiilss standardi DIN 46228 kohaselt

Pingutusmoment

0,6 Nm

1) Véimsusandmed kehtivad f PWM = 4 kHz puhul.

MDX61B standardne mudel 0015-2A3-4-00 0022-2A3-4-00 0037-2A3-4-00
Tootekood 08279942 08279950 08279969
MDX61B kohandatud tehnoloogiaga versioon 0015-2A3-4-0T 0022-2A3-4-0T 0037-2A3-4-0T
Tootekood 08280037 08280045 08280053
Soovitatav mootorivdimsus
[ — 1,5 kW 2,2 kW 3,7 kW

Konstantne koormus

f [ — 2,2 kW 3,7 kW 5,0 kW
Kvadraatne voi konstantne koormus ilma le-
koormuseta.

Soovitatav mootorivéimsus

— MOVIDRIVE® B siisteemikasiraamat, ptk Pohilised soovitused mootori vali-

miseks
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Pohiseadme tehnilised andmed
MOVIDRIVE MDX61B...-2_3 (AC 230 V seadmed)

8.4.2 MOVIDRIVE® MDX61B0055/0075, suurus 2 (230 V AC seadmed)

MOVIDRIVE® MDX61B 0055-2A3-4-0_ ‘0075-2A3-4-0_
SISEND
VVorgu nimipinge (standardi EN 50160 koha- |U, 3 x 200-240 V AC
selt)
VVérgusagedus L 50-60 Hz +5%
Vorgu nimivool |, 100% 19,5 AAC 27,4 AAC
(kui Uy = 3 x 230 V AC) 125% 24,4 A AC 34,3 AAC
VALJUND
Valjundi ndivvdimsus” Sy 8,8 kVA 11,6 KVA
(kui U,y = 3 x 230-240 V AC)
Valjundi nimivool Iy 22 AAC 29 AAC
(kui Uy = 3 x 230 V AC)
Pidev valjundvool (= 125% l) Ip 27,5AAC 36,3AAC
(kui Uygy = 3 x 230 V AC ja fopy = 4 kHz)
Pidev valjundvool (= 100% ly) I 22 AAC 29 AAC
(kui Uy = 3 x 230 V AC ja foyy = 8 kHz)
Max véljundsagedus fnax 599 Hz
\oolupiirang | nax Mootori ja generaatoriga 150% |, kestus soltuvalt koormusest
Sisemine voolupiirang |nax = 0—150%, reguleeritav
Minimaalne lubatud pidurdustakistus (4- Rewmin 12 Q
kvadrandiline reziim)
Valjundpinge U, Max U,
Pulsilaiusmodulatsiooni sagedus fowm Reguleeritav: 4, 8, 12, 16 kHz
Kiirusevahemik/rakendumine N,/ An, [-6000...0 ... +6000 min~'/ 0,2 min~' kogu vahemikus
ULDTEAVE
Voimsuskaod S," juures Pymax 330 W 423 W
Jahutuséhu tarve 80 m*/h
Mass 5,9 kg
Moédtmed LxKxS |[130 x 315 x 285 mm
Seadme klemmide ristldige X1, X2, X3, X4 Kombineeritud M4 kruvi, klambriga
4 mm? soone otsahlilss standardi DIN 46228 kohaselt
6 mm? presskaabliking standardi DIN 46234 kohaselt
Pingutusmoment 1,5 Nm
1) Voéimsusandmed kehtivad f PWM = 4 kHz puhul.
MDX61B standardne mudel 0055-2A3-4-00 0075-2A3-4-00
Tootekood 08279977 08279985
MDX61B kohandatud tehnoloogiaga versioon 0055-2A3-4-0T 0075-2A3-4-0T
Tootekood 08280061 08280088
Soovitatav mootorivoimsus
[ — 5,5 kW 7,5 kW
Konstantne koormus
f [ — 7,5 kW 11 kW
Kvadraatne v6i konstantne koormus ilma ule-
koormuseta.
Soovitatav mootorivéimsus — MOVIDRIVE® B siisteemikasiraamat, ptk Pohilised soovitused mootori vali-
miseks

23535083/ET — 11/2017

Kasutusjuhend — MOVIDRIVE® MDX608/618 = /]|



8 Pohiseadme tehnilised andmed

MOVIDRIVE MDX61B...-2_3 (AC 230 V seadmed)

8.4.3 MOVIDRIVE® MDX61B0110/0150, suurus 3 (230 V AC seadmed)

MOVIDRIVE® MDX61B 0110-203-4-0_ |0150-203-4-0_
SISEND

Voérgu nimipinge (standardi EN 50160 koha- [U, g, 3 x200-240 V AC

selt)

VVérgusagedus L 50-60 Hz +5%

Vorgu nimivool |, 100% 40 A AC 49 A AC

(kui U,g = 3 x 230 V AC) 125% 50 A AC 61 AAC
VALJUND

Valjundi ndivvdimsus” Sy 17,1 KVA 21,5 kVA

(kui U,g, = 3 x 230-240 V AC)

Valjundi nimivool Iy 42 A AC 54 AAC

(kui Uy = 3 x 230 V AC)

Pidev valjundvool (= 125% l) I 52,5 AAC 67,5 A AC

(kui Uygy = 3 x 230 V AC ja fopy = 4 kHz)

Pidev valjundvool (= 100% ly) I 42 A AC 54 AAC

(kui Uy = 3 x 230 V AC ja foyy = 8 kHz)

Max valjundsagedus frnax 599 Hz

\oolupiirang | nax Mootori ja generaatoriga 150% I kestus soltuvalt koormusest
Sisemine voolupiirang lax = 0—150%, reguleeritav

Minimaalne lubatud pidurdustakistus (4- Rewmin 75Q 56Q
kvadrandiline reziim)

Valjundpinge U, Max U, s

Pulsilaiusmodulatsiooni sagedus fowm Reguleeritav: 4, 8, 12, 16 kHz
Kiirusevahemik/rakendumine N,/ An, [-6000 ... 0 ... +6000 min~'/ 0,2 min~" kogu vahemikus
ULDTEAVE

Voimsuskaod S," juures Pymax 580 W 760 W
Jahutuséhu tarve 180 m*h

Mass 14,3 kg

Md6tmed LxK xS |200 x 465 x 308 mm

Seadme klemmide ristldige X1, X2, X3, X4

M6 polt koos mutriga, max 25 mm?, presskaabliking standardi DIN 46235 ko-
haselt.

Pingutusmoment 3,5 Nm
1) Véimsusandmed kehtivad f PWM = 4 kHz puhul.
MDX61B standardne mudel 0110-203-4-00 0150-203-4-00
Tootekood 08279993 08280002
MDX61B kohandatud tehnoloogiaga versioon 0110-203-4-0T 0150-203-4-0T
Tootekood 08280096 08280118
Soovitatav mootorivbimsus

|: PMootor 11 kW 15 kW
Konstantne koormus

: [ — 15 kW 22 kW

Kvadraatne voi konstantne koormus ilma Ule-
koormuseta.

Soovitatav mootorivdimsus

— MOVIDRIVE® B siisteemikasiraamat, ptk Pdhilised soovitused mootori vali-
miseks
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Pohiseadme tehnilised andmed
MOVIDRIVE MDX61B...-2_3 (AC 230 V seadmed)

8.44 MOVIDRIVE® MDX61B0220/0300, suurus 4 (230 V AC seadmed)

MOVIDRIVE® MDX61B 0220-203-4-0_ ‘0300-203-4-0_

SISEND

VVorgu nimipinge (standardi EN 50160 koha- |U, 3 x 200-240 V AC

selt)

VVérgusagedus L 50-60 Hz +5%

Vorgu nimivool |, 100% 72AAC 86 A AC

(kui U,g = 3 x 230 V AC) 125% 90 AAC 107 AAC

VALJUND

Valjundi ndivvdimsus” Sy 31,9 kVA 37,8 kVA

(kui U,g, = 3 x 230-240 V AC)

Valjundi nimivool Iy 80 AAC 95 AAC

(kui Uy = 3 x 230 V AC)

Pidev valjundvool (= 125% l) Ip 100 AAC 118 AAC

(kui Uygy = 3 x 230 V AC ja fopy = 4 kHz)

Pidev valjundvool (= 100% ly) I 80 AAC 95 AAC

(kui Uy = 3 x 230 V AC ja foyy = 8 kHz)

Max véljundsagedus fnax 599 Hz

\oolupiirang | nax Mootori ja generaatoriga 150% |, kestus soltuvalt koormusest

Sisemine voolupiirang |nax = 0—150%, reguleeritav

Minimaalne lubatud pidurdustakistus (4- Rewmin 3Q

kvadrandiline reziim)

Valjundpinge U, Max U,

Pulsilaiusmodulatsiooni sagedus fowm Reguleeritav: 4, 8, 12, 16 kHz

Kiirusevahemik/rakendumine N,/ An, [-6000...0 ... +6000 min~'/ 0,2 min~' kogu vahemikus

ULDTEAVE

Voimsuskaod S," juures Pymax 1100 W 1300 W

Jahutuséhu tarve 180 m%h

Mass 26,3 kg

Md6tmed LxKx S |280 x 522 x 307 mm

Seadme klemmide ristldige X1, X2, X3, X4 M10 polt koos mutriga

Max 70 mm?

Presskaabliking standardi DIN 46235 kohaselt

Pingutusmoment 3,5 Nm

1) Voéimsusandmed kehtivad f PWM = 4 kHz puhul.

MDX61B standardne mudel 0220-203-4-00 0300-203-4-00
Tootekood 08280010 08280029
MDX61B kohandatud tehnoloogiaga versioon 0220-203-4-0T 0300-203-4-0T
Tootekood 08280126 08280134
Soovitatav mootorivoimsus
[ — 22 kW 30 kW

Konstantne koormus

f Pootor 30 kW 37 kW
Kvadraatne v6i konstantne koormus ilma ule-
koormuseta.

Soovitatav mootorivéimsus

— MOVIDRIVE® B siisteemikasiraamat, ptk Pohilised soovitused mootori vali-
miseks

8
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Pohiseadme tehnilised andmed
MOVIDRIVE MDX60/61B elektroonika andmed

8.5 MOVIDRIVE® MDX60/61B elektroonika andmed

MOVIDRIVE® MDX60/61B Uldised elektroonika andmed
Elektritoide REF1: +10 V DC +5%/—0%, |,.x = 3 mA DC Nimivaartuse potentsiomeetri etalonpinged
X111 o REF2: 10 V DC +0%/~5%, |,., = 3 mA DC
Nimivaartuse sisendi jaoks
X11:5
Nimivaartuse sisend  X11:2/X11:3 |Al11/Al12: pinge- vdi voolusisend, reguleeritav S11 ja P11_ abil, sémplimisaeg 1 ms
n1
(diferentsiaalsisend) Pingesisend: Voolusisend:
Tooreziim Al11/AI112 n1=0..+10VDCv&i-10...0...+10VDC |n1=0-20 mA DC vdi 4-20 mA DC
Rakendumine 12 bitti 11 bitti
Tapsus 10,2% (40 mV) 10,2% (40 mV)
Sisemine takisti R; 40 kQ (véline elektritoide) R; =250 Q
R; = 20 kQ (REF1/REF2 toide)

Parameetrite kogum 1: n11/n12/n13 =-6000 ... 0 ... +6000 min™'

Sisemised nimivaartused Parameetrite kogum 2: n21/n22/n23 = -6000 ... 0 ... +6000 min~

1. ramp t11/t21 Ules: 0-2000 s Alla: 0-2000 s
Psiriom g o aiavah 2. ramp t12/t22 Ules = alla: 0-2000 s
d6rlemissageduse rampide ajavahe-|. . . O
mikud An = 3000 min-' puhul Seiskamisramp t13/t23 Alla: 0-20 s
Avariiseiskamisramp t14/t24 Alla: 0-20 s
Mootori potentsiomeeter t3 Ules: 0,2-50 s Alla: 0,2-50 s

- )
Lisapinge valjund VO24: Ugyr = 24 V DC, maksimaalne koguvoolu koormus |, = 400 mA DC

X13:8/X10:8
Valine elektritoide V124: U = 24 V DC —15%/+20% standardi EN 61131-2 kohaselt
X10:9 Suuruse 7 puhul Uhendage alalisvoolu toiteploki abil 24 V valmisoleku reziim.
Juhtpea juures puudub Ghendus
Binaarsisendid Potentsiaalivaba (optronsidesti), PLC-thilduv (EN 61131, tulp 2), sémplimisaeg 1 ms.
X13:1-X13:6 ja X16:1/X16:2 DIZ@-DId5 ja DIJ6/DIS7
Sisemine takisti R, =3 kQ, |IE=10 mADC
Signaali tase +13 ... +30 V DC = 1 = kontakt suletud )
Standardi EN 61131 kohaselt.
-3 ... +5V DC = 0 = kontakt avatud
Funktsioon X13:1 DIg@: pusivalt hdivatud, "/Controller inhibit"
X13:2-X13:6, X16:1/X16:2 DIg1-DI@5, DI@6, DIJ7: valikuvdimalus — parameetrite meniii P60_
Binaarvaljundid" PLC-uhilduv (EN 61131-2), reageerimisaeg 1 ms
X10:3/X10:7 ja X16:3-X16:5 DB@@/DOWJ2 ja DOG3-DOD5
Signaali tase 0=0VDC, 1=+24V DC Tahelepanu! Valiste pingeallikate Gihendamine keelatud!
Funktsioon X10:3 DB@@: pusivalt hdivatud, "/Brake", |,.., = 150 mA DC, lihisekindel, valisvoolu vastu kaitstud kuni
pingeni 30 V DC.
DO@2, DOY3-DOW5: valikuvdimalus — parameetrite menul P62_,
X10:7, X16:3—-X16:5 l..x = DC 50 mA (luhisekindel, valisvoolu vastu kaitstud kuni DC 30 V)
Releevaljund X10:4-X10:6 |DOY1: releekontaktide koormatavus U, =30V DC, | .., = 800 mA DC
Funktsioon X10:4 DO@1-C: Uhine releekontakt
X10:5 DO@1-NO sulguv kontakt Valikuvdimalus — parameetrite menui P62_
X10:6 DO@1-NC: avanev kontakt
Sisteemisiin (SBus) X12:1 DGND: aluspotentsiaal |CAN siin vastavalt CAN-spetsifikatsiooni 2.0 A ja B osale, lilekande-
X12:2 SC11: SBus High tehnoloogia vastab standardile ISO 11898, max 64 kasutajat, I6ppta-
kisti (120 Q) saab kiipldliti kaudu juurde lilitada.
X12:3 SC12: SBus Low
RS485 liides X13:10 ST11: RS485 + EIA standard, 9,6 kBaud, max 32 kasutajat.
X13:11 ST12 RS485 - Kaabli max pikkus 200 m.
Dunaamiline I8pptakisti on kindlalt paigaldatud.
TF-/ITH-/KTY-/PK-si-  X10:1 TF1: rakendumislavi R = 2,9 kQ +10% juures
send

1) Seade véimaldab +24 V DC valjunditel (VO24, binaarvaljundid) kasutada Imax = 400 mA DC voolu. Kui sellest vaartusest ei piisa,
siis tuleb X10:9-ga (VI24) ihendada 24 V DC toiteallikas.
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Pohiseadme tehnilised andmed
MOVIDRIVE MDX60/61B elektroonika andmed

MOVIDRIVE® MDX60/61B

Uldised elektroonika andmed

Etalonklemmid X11:4
X12:1/X13:9/X16:6/X10:2/X10:10

X13:7

Lubatud kaabli 18bildige

AGND: analoogsignaalide ja klemmide X11:1 ja X11:5 (REF1/REF2) etalonpotsentsiaal
DGND: binaarsignaalide, stisteemisiini, RS485 liidese ja TF/TH etalonpotentsiaal
DCOM: binaarsisendite X13:1-X13:6 ja X16:1/X16:2 (DIGD-DID5 ja DIF6/DID7) etalonpotent-

siaal

Uks juhe klemmi kohta:

0,20-2,5 mm? (AWG 24 — 12)
Kaks juhet klemmi kohta: 0,25—-1 mm? (AWG 22 — 17)

Pingutusmoment:

Turvakontakt X17:1
Sisendi mahutavus X17:2
X17:3
X17:4

Lubatud kaabli labildige

Sisendvéimsus X17:4

Sisendi mahutavus X17:4

Taaskaivitamise aeg
Léppastme sulgemise aeg

DGND: X17:2 etalonpotentsiaal

V0O24: Ugyr = 24 V DC, ainult sama seadme klemmi X17:4 toiteks pluss max 1 BST, ei ole luba-
tud kasutada muude seadmete toite jaoks.

SOV24: Etalonpotentsiaal DC + 24 V sisendile STO (turvakontakt)
SVI24: DC + 24 V sisend STO (turvakontakt)

Uks juhe klemmi kohta:

Suurus 0: 3W
Suurus 1: 5W
Suurus 2, 2S: 6 W
Suurus 3: 7,5W
Suurus 4: 8 W
Suurus 5: 10 W
Suurus 6: 6 W
Suurus 7: 6 W

Suurus 0: 27 pF
Suurused 1-7: 270 pF

0,08-1,5 mm? (AWG 28 — 16)
Kaks juhet klemmi kohta: 0,25-1,0 mm? (AWG 23 — 17)

ty, =200 ms
ts <100 ms
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Pohiseadme tehnilised andmed
MOVIDRIVE® MDX60B maétjoonised

8.6 MOVIDRIVE® MDX60B mé6tjoonised

8.6.1 MOVIDRIVE® MDX60B, suurus 0S

Jargmisel joonisel kujutatakse MDX60B, suurus 0S, mé6tmed mm (tollides)
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Pohiseadme tehnilised andmed
MOVIDRIVE® MDX60B maétjoonised

MOVIDRIVE® MDX60B, suurus 0S, koos paigaldatud piduritakistiga

Méoétjoonisel kujutatakse seadme MDX60B, suurus 0S, paigaldatud piduritakistiga va-
rianti, mddtmed mm (tollides).
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Pohiseadme tehnilised andmed
MOVIDRIVE® MDX60B maétjoonised

8.6.3 MOVIDRIVE® MDX60B, suurus 0M

Jargmisel joonisel kujutatakse seadet MDX60B, suurus OM, m&6tmed mm (tollides)
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8.6.4

36 (1.4)

Pohiseadme tehnilised andmed
MOVIDRIVE® MDX60B maétjoonised

MOVIDRIVE® MDX60B, suurus OM, koos paigaldatud piduritakistiga

Modtjoonisel kujutatakse seadme MDX60B, suurus OM, paigaldatud piduritakistiga va-
rianti, mddtmed mm (tollides).
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Pohiseadme tehnilised andmed
MOVIDRIVE® MDX61B maétjoonised

8.7 MOVIDRIVE® MDX61B mé6tjoonised

MARKUS
MOVIDRIVE® puhul

jde

MOVIDRIVE® MDX61B, suurus 0, puhul ei mdjuta piduritakisti paigaldamine mdét-

meid. Seepérast kujutatakse MOVIDRIVE® MDX61B, suurus 0, m&dtjoonistel ilma

paigaldatud piduritakistita.

8.71 MOVIDRIVE® MDX61B, suurus 0S

Jargmisel joonisel kujutatakse MDX61B, suurus 0S, mé6tmed mm (tollides).
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Pohiseadme tehnilised andmed
MOVIDRIVE® MDX61B méétjoonised

8.7.2 MOVIDRIVE® MDX61B, suurus OM
Jargmisel joonisel kujutatakse seadet MDX61B, suurus OM, m&6tmed mm (tollides).
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Pohiseadme tehnilised andmed
MOVIDRIVE® MDX61B maétjoonised

8.7.3 MOVIDRIVE® MDX61B, suurus 1

Jargmisel joonisel kujutatakse seadet MDX61B, suurus 1, médtmed mm (tollides).
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8.74

MOVIDRIVE® MDX61B, suurus 2S

70 (2.8) _,
Y U

Pohiseadme tehnilised andmed
MOVIDRIVE® MDX61B méétjoonised

Jargmisel joonisel kujutatakse seadet MDX61B, suurus 2S, médtmed mm (tollides).
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Pohiseadme tehnilised andmed
MOVIDRIVE® MDX61B maétjoonised

8.7.5 MOVIDRIVE® MDX61B, suurus 2

Jargmisel joonisel kujutatakse seadet MDX61B, suurus 2, médtmed mm (tollides).
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8.7.6

Pohiseadme tehnilised andmed
MOVIDRIVE® MDX61B méétjoonised

MOVIDRIVE® MDX61B, suurus 3

Alljargneval mddtjoonisel kujutatakse MDX61B suurusega 3, modtmed antud milli-
meetrites (tollides).
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Pohiseadme tehnilised andmed
MOVIDRIVE® MDX61B maétjoonised

8.7.7 MOVIDRIVE® MDX61B, suurus 4

Jargmisel joonisel kujutatakse seadet MDX61B, suurus 4, médtmed mm (tollides).
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Pohiseadme tehnilised andmed
MOVIDRIVE® MDX61B méétjoonised

8.7.8 MOVIDRIVE® MDX61B, suurus 5
Jargmisel joonisel kujutatakse seadet MDX61B, suurus 5, médtmed mm (tollides).
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Pohiseadme tehnilised andmed
MOVIDRIVE® MDX61B maétjoonised

8.7.9 MOVIDRIVE® MDX61B, suurus 6

Jargmisel joonisel kujutatakse seadet MDX61B, suurus 6, médtmed mm (tollides).
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8.7.10 MOVIDRIVE® MDX61

B, suurusega 7

Pohiseadme tehnilised andmed
MOVIDRIVE® MDX61B méétjoonised

Jargmisel joonisel kujutatakse seadet MDX61B, suurus 7, médtmed mm (tollides).
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8 Pohiseadme tehnilised andmed

IPOSplus

8.8 IPOSP!us®
8.8.1 Kirjeldus

IPOSP“® positsioneerimise ja jadajuhtimine on integreeritud igasse standardsesse
MOVIDRIVE® muundurisse. IPOSP“®-jga saab juhtimisfunktsioone ja positsioneerimist
teostada koos voi Uksteisest soltumatult.

IPOSPs® jadajuhtine vbimaldab rakendusprogrammi kasutamist soltumata anduri ta-
gasisidest ja valitud reguleerimismeetodist (VFC, CFC, SERVO). Koos anduri tagasisi-
dega pakub IPOSP“®-j positsioneerimisfunktsioon téhusat punktist punkti positsionee-
rimise véimalust. IPOSP"*®-i programmeerimine toimub inseneritarkvara MOVITOOLS®
abil. Tarkvara abil véi juhtseadmega DBG60B (kasutuselevétt ainult VFC-s) saab
muunduri kasutusele votta, paaseb ligi parameetritele ning saab muuta muutujaid.

8.8.2 Omadused

Programmi rakendamine ei sdltu anduri tagasisidest ja t66reZiimist.

Kasutaja programm jatkub ka seadme rikke korral (kasutaja programmis on véima-
lik kdrvaldada vigu).

Paralleelselt ja Uksteisest soltumatult on véimalik kaitada kolme kasutaja program-
mi (Ulesanne 1, llesanne 2 ja llesanne 3, neid on voimalik vajadusel eraldi kat-
kestada).

Kasutaja programmidel v6ib Assembler programmeerimissisteemis olla Ghtekokku
kuni 3200 programmirida.

Mugavad ja mitmekullgsed muunduri juhtimise vdimalused.
Juurdepaasuvdimalus erinevatele lisaseadmetele.

Mitmekilgsed vdimalused andmesideks sisteemisiini (SBus), RS485 ja valjasiini
(v6imalik otselihendus MOVIMOT®-iga) kaudu.

Digitaalsete ja analoogsete sisend- ja valjundsignaalide t66tlemine.

Ainult anduri tagasisidega

Positsioneerimine valitava p&drlemiskiirusega, positsioneerimisrambi ja liikumis-
piiranguga.

Positsiooni, kiiruse ja pddrdemomendi reguleerimisahelate eeljuhtimine minimaal-
se hilistusveaga.

Kaks kontaktanduriga sisendit

Rambi kujud: lineaarne, liikumispiiranguga, sinusoidne ja kvadraatne.

Oleku- ja seirefunktsioonid: hilistusvea seire, positsiooni teavitus, tark- ja riistvara
[Bppliliti.

Uheksa etalontrajektoori labimise viisi

Liikumise ajal voimalik sihtpositsiooni, pddrlemiskiiruse, positsioneerimisrambi ja
pdérdemomendi muutmine.

Voéimalik [6puta positsioneerimine.
Valjalulitusfunktsioon

Nukkluliti

Sinkroontalitlus ja nukk-ketas
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Pohiseadme tehnilised andmed
IPOSplus

Programmi max pikkus on 1., 2. ja 3. liles-
anne

Kokku u 3200 rida koodi

Kasu té6tlemise aeg programmirea kohta

Ulesanne 1: 1-10 kasku / ms, konfigureeritav
Ulesanne 2: 2—11 kasku / ms, konfigureeritav

Ulesanne 3: vdhemalt 1 kask / ms (taval. 40 késku / ms.)

Muutujad

1024, sellest 128 (0—-127) fikseeritult salvestatavad; vaar-
tuste vahemik: =23'... +(23'-1)

Kontaktanduri sisendid

2 sisendit, téotlemise aeg < 100 ps

Digitaalsete ja analoogsisendite samplimisaeg

1 ms

Digitaalsed sisendid/valjundid

8 sisendit / 5 valjundit

Analoogsisendid/-valjundid

1 sisend (0—10 V DC, £10 V DC, 0-20 mA DC, 4-20 mA
DC)

1 sisend (0-10 V DC, +10 VV DC)
2 valjundit (0-20 mA DC, 4—20 mA DC, +10 V DC)

8
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Pohiseadme tehnilised andmed
Juhtseade DBG60B

8.9 Juhtseade DBG60B

8.9.1 Kirjeldus

MOVIDRIVE® on p&hiseade, mis ei sisalda juhtseadet DBG60B, ja juhtseadme saab
soovi korral lisada.

Juhtseade Keeled Tootekood

[ DBG60B-10 DE/EN/FR/IT/ES/PT/NL/FI/SV/IDA/TR/RU/PL/CS/ 28229150
ZH

(saksa / inglise / prantsuse / itaalia / hispaania /
portugali / hollandi / soome / rootsi / taani / tirgi /
vene / poola / tSehhi / hiina)

Uksele paigalda- |Kirjeldus (= tarnekomplekt) Tootekood

mise komplekt"

DBM60B + Korpus seadmele DBG60B (IP65) 08248532
* Pikendusjuhe DKG60B, pikkus 5 m

Pikendusjuhe Kirjeldus (= tarnekomplekt) Tootekood

DKG60B + Pikkus 5 m 08175837

* 4-sooneline varjestatud kaabel

1) Juhtseade DBG60B ei kuulu tarnekomplekti ja tuleb eraldi tellida.

Funktsioonid
* Protsessivaartuste ja olekunaitude kuvamine.
+ Binaarsete sisendite/valjundite oleku kuvamine.
*  Veamalule ja tdrke Iahtestusfunktsioonile paringu esitamine.
* Reziimi parameetrite ja teenindusparameetrite kuvamine ja seadistamine.

* Andmete varundamine ja parameetrite kogumite Ulekandmine teisele
MOVIDRIVE®-i seadmele.

* Mugav kasutuselevotumentiu téoreziimile VFC.
+  MOVIDRIVE® B ja MOVITRAC® B manuaalne juhtimine.

«  MOVIMOT®-i seadme manuaalne kasitsemine (— Dokumentatsioon detsentrali-
seeritud tehnoloogia kohta).

7262  Kasutusjuhend - MOVIDRIVE® MDX60B/61B
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Pohiseadme tehnilised andmed
Juhtseade DBG60B

Varustus

+ Valgustatud tekstiekraan, seadistada saab erinevaid keeli.

+ 21 klahviga klaviatuur.

» Tooreziimis VFC valik kasutajamen, Uksikasjaliku parameetrite menii ja kasu-
tuselevotumentit vahel (CFC ja SERVO kasutuselevott ei ole DBG60B-ga véima-
lik).

« Paigaldatav MOVIDRIVE®-le.

+ Uhendada saab pikendusjuhtme DKG60B (5 m) abil.

+ Kaitseaste IP40 (EN 60529).

MARKUS

i Lisaseadmed nagu juhtseade DBG60B ja liidese adapter Uhendatakse sama muun-

duri pistikupesaga (XT) ja seeparast ei saa neid samaaegselt kasutada.

8.9.2 DBG60B mootmejoonis

Jargmisel joonisel kujutatakse mehaanilisi mé6tmeid millimeetrites (tollides).
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Pohiseadme tehnilised andmed
DBG60B korpused DBM60B/DKG60B

8.10 DBG60B korpused DBM60B/DKG60B

8.10.1 Kirjeldus

Juhtseadme DBG6E0B paigaldamisel seadme kdrvale (naiteks lllituskapi uksele) voib
kasutada valikut DBM60B. Valik DBM60B koosneb korpusest, mille kaitseaste on IP65
ja 5 m pikkusest pikendusjuhtmest DKG60B.

Tootekoodid
- DBM60B: 08248532
« DKG60B: 08175837

8.10.2 Mootmejoonis DBM60B/DKG60B

Jargmisel joonisel kujutatakse mehaanilisi m6dtmeid millimeetrites (tollides).
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9
9.1

Regeneratiivtoite tehnilised andmed
MOVIDRIVE MDR60A/61B regeneratiivtoide

Regeneratiivtoite tehnilised andmed
MOVIDRIVE® MDR60A/61B regeneratiivtoide

Generaatoriga tootavate MOVIDRIVE® ajami muundurite (4-kvadrandiline reziim) pu-
hul véib piduritakistite alternatiivina kasutada MOVIDRIVE® MDR60A/61B regenera-
tiivtoidet. Eelduseks on vdimas toitevork. Tapsemat infot selle kohta leiate slsteemi
kasiraamatust MOVIDRIVE®-i MDR60A/61B regeneratiivtoide, mille saate tellida ette-
vottelt SEW-EURODRIVE.

MOVIDRIVE® MDR60A/61B varustab (hendatud MOVIDRIVE®-i ajami muunduri ala-
lisvoolu vaheahelat mootorireziimis vorgust tuleva elektrivooluga ja juhib generaa-
toriga to6tades alalisvoolu vaheahela energia vorku tagasi.

UL-heakskiit

UL- ja cUL-heakskiit on antud seadmetele MOVIDRIVE® MDR60A0150-503-00,
c us

LISTED

9.1.2

MDR60A0370-503-00, MDR60A0750-503-00, MDR61B1600-503-00 ja
MDR61B2500-503-00. cUL on CSA heakskiiduga samavaarne. Seadmel
MOVIDRIVE® MDR60A1320-503-00 ei ole ei UL- ega cUL-heakskiitu.

Kaitse- ja seirefunktsioonid
+ Termilise Ulekoormuse kaitse ja selle kontrollimine
+ Voolukatkestuse tuvastamine vorgu poollaines.
+ Ulepingekaitse.

EURODRIVE
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9.1.3

Regeneratiivtoite tehnilised andmed
MOVIDRIVE MDR60A/61B regeneratiivtoide

Taastuvenergia toiteallikate omadused vorreldes pidurdustakistitega muunduriga

Energiabilanss: Genereeritud energia juhitakse vorku tagasi ja seda ei t66delda
Umber soojusenergia kaoks.

Paigaldusavad mitmete muundurite puhul (vérgu- ja pidurdustakistid). Reguleeri-

tud seiskamiseks, ka vérgutdrke puhul, on pidurdustakisti vajalik.

valt lulituskappi paigaldatud.

9.14

Uldised tehnilised andmed

MOVIDRIVE® MDRG60A regeneratiivtoide

Ldlituskapi ruumi ja ventilaatori vdimsuse saastmine, kui pidurdustakisti oli eelne-

MOVIDRIVE® MDR60A 0150-503-00 (suurus 2) 1320-503-00 (suurus 6)
0370-503-00 (suurus 3)
0750-503-00 (suurus 4)

Hairekindlus Vastab standardi EN 61800-3 nduetele. Vastab standarditele EN 61000-6-1 ja

EN 61000-6-2.

Elektromagnetiline kiirgus EMU-
kohase installatsiooni korral

Vastab standardi EN 61800-3 néuetele:

+ vorgufiltriga NF035-503
(MDR60A0150-503-00),

« vorgufiltriga NF048-503
(MDR60A0150-503-00),

+ vorgufiltriga NF085-503
(MDR60A0370-503-00),

+ vorgufiltriga NF150-503
(MDR60A0750-503-00),

Vastab vorgufiltriga NF300-503 standardi
EN 61000-6-4 nduetele.

Umbritseva keskkonna tempera-
tuur 9y

Umbritseva keskkonna tempera-
tuuri vdhendamine

0...+40°C

Iy vahendus: 3% Iy K kohta kuni max 60 °C

0...+40°C

Iy vahendus: 3% Iy K kohta kuni max 55 °C

Kliimaklass

EN 60721-3-3, klas

s 3K3

Hoiustamistemperatuur” §,

—25 ... +70 °C (EN 60721-3-3, klass 3K3)

—25 ... +55 °C (EN 60721-3-3, klass 3K3)

Jahutusviis (DIN 51751)

Sundjahutus
(temperatuuriregulaatoriga ventilaator, rakendumislavi
50 °C)

Sundjahutus
(temperatuuriregulaatoriga ventilaator, ra-
kendumislavi 45 °C)

Kaitseaste stan- Suurus 2 1P20 IP20
dardi EN 60529 Suurus 3 1P20
(NEMA1) koha-
selt. Suurus 4 IP0O
IP10
+ standardvarustusse kuuluva paigaldatud pleksiklaasist
kattega
+ paigaldatud termokahaneva voolikuga (ei kuulu tarne-
komplekti)
1P20
+ paigaldatud puutekaitsmega DLB11B
Tooreziim Pidevreziim

Liigpingeklass

Il standardi IEC 60664-1 (VDE

0110-1) kohaselt
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Regeneratiivtoite tehnilised andmed
MOVIDRIVE MDR60A/61B regeneratiivtoide

MOVIDRIVE® MDR60A 0150-503-00 (suurus 2) 1320-503-00 (suurus 6)
0370-503-00 (suurus 3)
0750-503-00 (suurus 4)

Paigalduskdrgus Kdrgusel h < 1000 m piiranguteta. h <1000 m: piirangud puuduvad
Korgusel h 2 1000 m kehtivad jargmised piirangud. 1000 m kuni max 4000 m:
* 1000 m kuni max 4000 m Iy vahendus: 0,5% vorra 100 m kohta

In
vahendus 1% vorra 100 m kohta.
* 2000 m kuni max 4000 m:

— Alates 2000 m ei ole toite- ja elektroonikalihen-
duste ohutu eraldamine enam tagatud.
Selleks tuleb rakendada valiseid meetmeid
(IEC 60664-1 / EN 61800-5-1).

— Ulepinge vahendamiseks kategoorialt Il kate-
gooriale Il tuleb ette lulitada ulepinge kaitsesea-
dis.

23535083/ET — 11/2017

1) Uhendage seade pikemaajalisel ladustamisel vahemalt iga 2 aasta méddudes vahemalt 5 minutiks toitevérku, sest vastasel korral
voib liheneda seadme kasutusiga.
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Regeneratiivtoite tehnilised andmed
MOVIDRIVE MDR60A/61B regeneratiivtoide

MOVIDRIVE® MDR61B regeneratiivtoide

MOVIDRIVE® MDR61B 1600-503-00/L (suurus 7)
2500-503-00/L (suurus 7)
Hairekindlus Vastab standardi EN 61800-3 nbuetele.
Elektromagnetiline kiirgus EMU- |Vastab standardi EN 61800-3 nduetele:
kohase installatsiooni korral  vorgufiltriga NF600-503.
Umbritseva keskkonna tempera- [0 ... +50 °C juures Iy = 100% Iy
tuur 9y
Umbritseva keskkonna tempera- |0 ... +40 °C juures Iy = 125% l»
tuuri vdhendamine 2,5% |, K kohta temperatuurivahemikus 40 ... +50 °C
3% | K kohta temperatuurivahemikus 50 ... +60 °C
Kliimaklass EN 60721-3-3, klass 3K3
Hoiustamistemperatuur” §, —25 ... +70 °C (EN 60721-3-3, klass 3K3)
Jahutusviis (DIN 51751) Sundjahutus
(temperatuuriregulaatoriga ventilaator, rakendumislavi 50 °C)
Kaitseaste stan- IP0O
dardi EN 60529 IP20
(NEMA1) koha- + paigaldatud puutekaitsmega DLB31B
selt.
ToOreziim Pidevreziim
Liigpingeklass Il standardi IEC 60664-1 (VDE 0110-1) kohaselt.
Maardumisklass 2 standardi IEC 60664-1 (VDE 0110-1) kohaselt
Paigalduskorgus Kdrgusel h < 1000 m piiranguteta.

Kdrgusel h = 1000 m kehtivad jargmised piirangud.
» 1000 m kuni max 4000 m:

— Iy vahendus 1% 100 m kohta
* 2000 m kuni max 4000 m:

— alates 2000 m ei ole toite- ja elektroonikailihenduste ohutu eraldamine enam tagatud.
Selleks tuleb rakendada valiseid meetmeid:
(IEC 60664-1/ EN 61800-5-1).

— Ulepinge véahendamiseks kategoorialt |1l kategooriale Il tuleb ette lillitada (ilepinge kaitsesea-
dis.

1) Uhendage seade pikemaajalisel ladustamisel vihemalt iga 2 aasta méddudes vahemalt 5 minutiks toitevérku, sest vastasel korral
voib liheneda seadme kasutusiga.
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Regeneratiivtoite tehnilised andmed
MOVIDRIVE MDR60A/61B regeneratiivtoide

9.1.5 Seadmete MOVIDRIVE® MDR60A/61B ja MDX62B tehnilised andmed

MOVIDRIVE® MDR60A0150/0370 suurus 2 ja suurus 3

MOVIDRIVE® MDR60A Suurus 2 Suurus 3
Standardmudel 0150/-503-00 0370/-503-00
Varvitud trilkkplaatidega mudel 0150-503-00/L 0370-503-00/L
Tootekood 18252710 08266581
18252729 08296723
SISEND
E/sct);%:r'g: BN 50160 kohaselt) Usen 3% 380-500 VAC
\/orgusagedus LI 50-60 Hz +5%
Uhenduse nimivdimsus Py 15 kKW 37 kW
;’kf;gg"k'rg'gog' 400V AC) ™ 29 AAC 66 A AC
ELEKTROONIKAKLEMMID
Binaarsisendid PLC-ihilduv (EN 61131), skannimistsiikkel 1 ms
Sisemine takisti R, =3,0kQ, I =10 mA
Signaali tase +13 ... +30 V = 1 = kontakt suletud
-3 ... +5V = 0 = kontakt avatud
Binaarvaljundid PLC-uhilduv (EN 61131-2), rakendumisaeg 1 ms, lihisekindel, I,.., = 50 mA
Signaali tase 0=0V, 1=+24 V. Tahelepanu! Viliste pingeallikate iihendamine keelatud.
VAHEAHEL
Valjundi ndivvéimsus Sa 25 kVA 50 kVA
(kui U,y = 3 x 380-500 V AC)
Vaheahela pinge Uz 560-780 V DC
(vérgu nimivoolu |, korral)
Vaheahela nimivool I« 35ADC 70 ADC
(vorgu nimivoolu | 4, korral)
Max vaheahela vool Ik max 53 ADC 105 ADC
ULDTEAVE
Energiakadu Py korral Pymax 120 W 950 W
Jahutuséhu tarve 100 m%h 180 m%h
Véimsusklemmide thendamine X1, X2 Lahutatavad jadaklemmid Kombikruvi M6
Soone otsahiilss DIN 46228
Lubatud pingutusmoment 1,8 Nm 3,5Nm
Lubatud kaabli ristléige 6 mm? (AWG9) 25 mm?
PE: M4 1,5 Nm

Elektroonikaklemmide (hendamine X3

Lubatud kaabli ristldige

* Uks juhe klemmi kohta: 0,20-2,5 mm? (AWG 24 — 13)

* kaks juhet klemmi kohta: 0,25—-1 mm? (AWG 23 — 17)
Pingutusmoment 0,6 Nm

Mass 4 kg 16 kg

Md6tmed LxKxS |118 x 320 x 127 mm 200 x 465 x 221 mm

Toitedrossel (alati vajalik) NDO045-013, ND085-013
Ly=0,1mH Ly=0,1mH
Tootekood 08260133 Tootekood 08260141

Vorgufilter (lisavarustus) NF035-503 kuni 15 kW NF085-503
Tootekood 8271283 Tootekood 08274150

NF048-503 kuni 22 kW (15 kW x 125%)
Tootekood 08271178

Seadmele MOVIDRIVE® MDX60B/61B..-5_3

0005 - 0150 0005 - 0370

Soovitatav vorgukaitse

63 A 100 A
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Regeneratiivtoite tehnilised andmed
MOVIDRIVE MDR60A/61B regeneratiivtoide

MOVIDRIVE® MDR60A0750/1320 suurus 4 ja suurus 6

MOVIDRIVE® MDR60A

Suurus 4

Suurus 6

Standardmudel

0750/-503-00

1320-503-00"

Varvitud triikkplaatidega mudel

0750-503-00/L

Tootekood 08265569 08279527
08296731
SISEND
Vérgu nimipinge Ui 3 x 380-500 V AC
(standardi EN 50160 kohaselt)
VVérgusagedus LI 50-60 Hz +5% 40-60 Hz £10%
Uhenduse nimivéimsus Py 75 kW 160 kW
Vorgu nimivool lvorc 117 AAC 260 AAC
(kui U,g = 3 x 400 V AC)
ELEKTROONIKAKLEMMID
Binaarsisendid Potentsiaalivaba (optronsidesti), PLC- |-
Uhilduv (EN 61131), skannimistsukkel
1ms
Sisemine takisti R, = 3,0 kQ, I =10 mA
Signaali tase +13...+430V="1"
= kontakt suletud
-3...+5Vv="0"
= kontakt avatud
Binaarvaljundid PLC-{hilduv (EN 61131-2), rakendumis-
aeg 1 ms, lihisekindel, 1., = 50 mA
Signaali tase 0=0V,1=+24V
Tahelepanu! Viliste pingeallikate
iihendamine keelatud!
VAHEAHEL
Valjundi naivvdimsus (kui Sa 90 kVA 175 kVA
Uen = 3 x 380-500 V AC)
Vaheahela pinge Uz 560-780 V DC
Vaheahela nimivool (vorgu nimivoolu |l 141 ADC 324 ADC
s koOrral)
Max vaheahela vool (vorgu nimivoolu  {lz¢ max 212 ADC Mootoriga:
Lvonc korral) + 486 ADC
Generaatoriga:
* 410 ADC
ULDTEAVE
Energiakadu Py korral ‘P\,max 1700 W 2400 W
Jahutus&hu tarve 360 m*h 880 m*h
Voimsusklemmide Ghendamine (L1, L2, [X1, X2 Uhenduspoldid M10 Uhenduspoldid M10

L3 suuruse 6 puhul)

Lubatud pingutusmoment

14 Nm

25-30 Nm?

Lubatud kaabli ristléige

70 mm? (AWG2/0)

185 mm? (AWG6/0)

Véimsusklemmide SKS 1-3 Gihendamine

Arge liilitage klemme.

Elektroonikaklemmide ihendamine (X2 |X3 Lubatud kaabli ristiGige Lubatud kaabli ristlige:
suuruse 6 puhul) + Uks juhe klemmi kohta: * 0,75-2,5 mm? (AWG 18 — 14)
0,20-2,5 mm? (AWG 24 — 13) Klemmid A1/A2:
» Kaks juhet klemmi kohta: * 0,75-4 mm? (AWG 18 — 12)
0,25-1 mm? (AWG 23 — 17) Pingutusmoment 0,6 Nm
Pingutusmoment 0,6 Nm
Mass 24 kg 100 kg
Mo6tmed L xKxS |280 x 522 x 205 mm 378 x 942 x 389,5 mm
Toitedrossel (alati vajalik) ND200-0033 pb&hiseadmesse paigaldatud
Ly =0,03 mH
Tootekood 08265798
Vorgufilter (lisavarustus) NF150-503 NF300-503
Tootekood 08274177 Tootekood 08274193
Seadmele MOVIDRIVE® MDX60B/61B..-5 3 0005 — 0750 0005 — 1600
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Regeneratiivtoite tehnilised andmed
MOVIDRIVE MDR60A/61B regeneratiivtoide

MOVIDRIVE® MDR60A Suurus 4 Suurus 6
Standardmudel 0750/-503-00 1320-503-00"
Varvitud triikkplaatidega mudel 0750-503-00/L -
Soovitatav vorgukaitse 175 A 500 A

23535083/ET — 11/2017

1) Tehnilised andmed kehtivad seadmetele seerianumbriga DCV200xxx. Eelmise seerianumberiga DCV185xxx seadmete kohta vaa-
dake seadmetega kaasasolevat dokumentatsiooni ja andmesildi andmeid.
2) Markus: arge rakendage pingutusmomenti otse klemmidel L1, L2, L3 ja £UG, vaid kasutage teist kruvikeerajat.
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Regeneratiivtoite tehnilised andmed
MOVIDRIVE MDR60A/61B regeneratiivtoide

MOVIDRIVE® MDR61B1600/2500, suurus 7

MOVIDRIVE® MDR61B Suurus 7
1600-503-00/L 2500-503-00/L
Tootekood 18250955 18250963
SISEND
VVérgu nimipinge Ui 3 x 380-500 V AC
(standardi EN 50160 kohaselt)
VVérgusagedus L 50-60 Hz +5%
Uhenduse nimivéimsus Py 160 kW 250 kW
Valjundi ndivvdimsus (kui lvorc 250 AAC 400 AAC
Uer = 3 x 400 V AC)

ELEKTROONIKAKLEMMID

Binaarsisendid
Sisemine takisti

Potentsiaalivaba (optronsidesti), PLC-Ghilduv (EN 61131), skannimistsiikkel 1 ms

R =3,0kQ, lc Q 10 mA

Signaali tase

+13 ... +30 V = 1 = kontakt suletud
-3 ... +5V = 0 = kontakt avatud

3 binaarvaljundit

PLC-uhilduv (EN 61131-2), rakendumisaeg 1 ms, lihisekindel, |., = 50 mA

Signaali tase 0=0V, 1=+24V. Téahelepanu! Viliste pingeallikate iihendamine keelatud.
1 potentsiaalivaba releekontakt Releekontaktide max koormatavus 30 V DC, 0,08 A DC
VAHEAHEL

(kui U,y = 3 x 380-500 V AC) S, 173 kVA 271 kVA
Vaheahela pinge U, 620-780 V DC
Vaheahela nimivool (vorgu nimivoolu [l 255 ADC 407 ADC
s kOrral)

Max vaheahela vool (v8rgu nimivoolu |l max 382 ADC 610 ADC
|54 Korral)

Vaheahela max pidevvool (v8rgu nimi- I3 pmax 318 ADC 508 ADC
voolu |, korral)

ULDTEAVE

Energiakadu P, korral P\max 5000 W 6600 W
Jahutusohu tarve 1400 m®/h

Voimsusklemmide (ihendamine L1,L2, L3

Uhendussiin avausega M12 jaoks
Max 2 x 240 mm?
Presskaabliking standardi DIN 46235 kohaselt

Pingutusmoment

70 Nm

Vaheahela sidestuse variant

+ DLZ11B /100 mm (tootekood: 18231934
+ DLZ11B /200 mm (tootekood: 18235662
» DLZ11B / 300 mm (tootekood: 18235670

Elektroonikaklemmide X2 Gihendamine

Lubatud kaabili ristldige

+ Uks juhe klemmi kohta:
0,20-2,5 mm?
(AWG 24 - 12)

» Kaks juhet klemmi kohta:
0,25-1 mm?
(AWG 22 - 17)

Pingutusmoment: 0,6 Nm

Valine pingevarustus

Uhendage alalisvoolu toiteploki abil 24 V valmisoleku reziim.
Juhtpea juures puudub thendus.

Mass 385 kg 475 kg
Mo66tmed LxKxS 899 x 1490 x 473 mm
Seadistusdrossel pdhiseadmesse paigaldatud
Vorgufilter (lisavarustus) NF600-503
Tootekood 17963389
Seadmele MOVIDRIVE® MDX60B/61B..-5_3 0005 — 2500
Soovitatav vorgukaitse 315 A (gS) 500 A (gS)

2772  Kasutusjuhend — MOVIDRIVE® MDX60B/61B
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Regeneratiivtoite tehnilised andmed
MOVIDRIVE MDR60A/61B regeneratiivtoide

MOVIDRIVE® MDX62B1600/2000/2500, suurus 7

MOVIDRIVE® MDX62B Suurus 7
2-Q seadmed (ilma pidurikatkestita) 1600-503-2-0T/L 2000-503-2-0T/L 2500-503-2-0T/L
4-Q seadmed (pidurikatkestiga) 1600-503-4-0T/L 2000-503-4-0T/L 2500-503-4-0T/L
Tootekood 18250459 18250467 18250475

18250483 18250491 18250505
SISEND
Vaheahela pinge Uz Toide vaheahela ithenduse kaudu

537-780 V DC

VALJUND
Valjundi ndivvéimsus” Sy 208 kVA 263 kVA 326 kVA
(kui U,y = 3 x 380-500 V AC)
Valjundi nimivool" Iy 300 AAC 380 AAC 470 AAC
(kui U,g, = 3 x 400 V AC)
Pidev valjundvool (= 125% I) I 375 AAC 475 AAC 588 A AC
(kui Uy = 3 x 400 V AC ja fopy = 2,5 kHz)
Pidev valjundvool (= 100% ) Ip 300 AAC 380 AAC 470 AAC
(kui Uygye = 3 x 400 V AC ja fopm = 2,5 kHz)
Temperatuurivahemik 0 ... +50 °C
Voolupiirang | nax Mootori ja generaatoriga 150% I_kestus séltuvalt koormusest
Sisemine voolupiirang | nax = 0—150%, reguleeritav
Minimaalne lubatud pidurdustakistus (4-kvad-|Rgwmin 1,1Q
randiline reziim)
Valjundpinge U, Max U, 51
Pulsilaiusmodulatsiooni sagedus fewm Reguleeritav: 2,5 voi 4 kHz
Kiirusevahemik/rakendumine n,/An, [-6000 ... 0 ... +6000 min~'/ 0,2 min~' kogu vahemikus
ULDTEAVE
Véimsuskaod S," juures ‘PVmax 3000 W 3600 W 4400 W
Jahutusohu tarve 1200 m3/h
Mass 2-Q versioon: 180 kg

4-Q versioon: 200 kg
Mo6tmed ‘L x Kx S [700 x 1490 x 470 mm

Voolusiinid X1, X2, X3

Uhendussiin avausega M12 jaoks

Presskaabliking standardi DIN 46235 kohaselt

Max 2 x 240 mm?

Pingutusmoment

70 Nm

Puoer 160 kKW

Konstantne koormus
Soovitatav mootorivéimsus

200 kw 250 kW

Kvadraatne voi konstantne koormus ilma Gle- [Pyoor 200 kW
koormuseta.

L~

Soovitatav mootorivéimsus

250 kW 315 kW

1) Voéimsusandmed kehtivad f PWM = 2,5 kHz puhul.
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Regeneratiivtoite tehnilised andmed
MOVIDRIVE MDR60A/61B regeneratiivtoide

9.1.6 Mo6o6tmejoonised

MOVIDRIVE® MDR60A0150, suurusega 2

Lilituskappi paigaldamisel pidage silmas jargmist minimaalset dhutusruumi.
+ Ulalt ja alt 100 mm
+ Kilgedele 6hutusruumi jatma ei pea
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Mébébtmed millimeetrites (tollides)
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Regeneratiivtoite tehnilised andmed
MOVIDRIVE MDR60A/61B regeneratiivtoide

MOVIDRIVE® MDR60A0370, suurusega 3
Lilituskappi paigaldamisel pidage silmas jargmist minimaalset dhutusruumi.
+ Ulaltja alt 100 mm
+ Kulgedele dhutusruumi jatma ei pea

465 (18.3)
445 (17.5)
MOVIDRIVE*

1]

/
WiiN
o 7(03)|_
S 105 (4.13) 173 (6.81)
200 (7.87) 215(8.46)
18014399963792907

MGb&6tmed millimeetrites (tollides)
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9 Regeneratiivtoite tehnilised andmed

MOVIDRIVE MDR60A/61B regeneratiivtoide

MOVIDRIVE® MDR60A0750, suurusega 4

Lilituskappi paigaldamisel pidage silmas jargmist minimaalset dhutusruumi.

+ Ulaltja alt 100 mm

+ Temperatuuri suhtes tundlike komponentide paigaldamisel, naiteks kaitsmete pu-

hul, tuleb muunduri kohale jatta vahemalt 300 mm 6hutusruum.

+ Kilgedele 6hutusruumi jatma ei pea
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Regeneratiivtoite tehnilised andmed
MOVIDRIVE MDR60A/61B regeneratiivtoide

MOVIDRIVE® MDR60A1320, suurusega 6
Lilituskappi paigaldamisel pidage silmas jargmist minimaalset dhutusruumi.

Ulalt 100 mm

Seadme kohale temperatuuri suhtes tundlikke komponente, naiteks kaitsmeid,

kuni 300 mm kaugusele mitte paigaldada.
Alla dhutusruumi jatma ei pea
Kulgedele 70 mm
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Regeneratiivtoite tehnilised andmed
MOVIDRIVE MDR60A/61B regeneratiivtoide

MOVIDRIVE® MDR61B1600/2500, suurusega 7
Lilituskappi paigaldamisel pidage silmas jargmist minimaalset dhutusruumi.
+ Ulalt 100 mm

+ Seadme kohale temperatuuri suhtes tundlikke komponente, naiteks kaitsmeid,
kuni 300 mm kaugusele mitte paigaldada.

+ Soklile paigaldamisel (naiteks paigaldussoklile DLS31B) soovitatakse 6hutuse tot-
tu kasutada seadistusdrosselit.

» Kilgedele dhutusruumi jatma ei pea
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Regeneratiivtoite tehnilised andmed
MOVIDRIVE MDR60A/61B regeneratiivtoide

MOVIDRIVE® MDX62B1600/2000/2500, suurusega 7

Lilituskappi paigaldamisel pidage silmas jargmist minimaalset dhutusruumi.

15 (0.59)

Ulalt 100 mm

Seadme kohale temperatuuri suhtes tundlikke komponente, naiteks kaitsmeid,
kuni 300 mm kaugusele mitte paigaldada.

Alla dhutusruumi jatma ei pea
Kilgedele dhutusruumi jatma ei pea

575 (22.6)
.
210 225 (8.86)
47 ——1° -
y (0:39) i o
i A M
i = = A O,
ISEN) ‘ : oogaon
‘ goanan
0oaqoa
! Qoanoa
®
‘ 0oanoan
| ogoaoag
0oaQoaq
‘ 0oaQoanq
«| Gaaaaaa
|
‘ [w]w]w]
Q00 ‘ QQao A
|
| ~
o | [ce]
l B lo_o
* oooo ogogogod ooao P 0oaooan
slals]s) 00000000 00an 2 * °| oaooaqq
0000 00/000000 ooan - 0aoanan
0ooq 00'000000 0oag 0oaQoanq
|
|
| ®
i
| .| ooooooo
| [s[s[s[s[s[s]s]
I
i ®
aaacl C l:l aC 10 |jw|w) D
(o]|w|w|w] gg|agc 1O QAN
Qaaaa |m]s]{={=]s 1O QAN
Qaaaa 0O0,00C 1O QAQAN
o o Y o o )
‘ o U
H
700 (27.6) - 473 (18.62)
9007201336579851

Kasutusjuhend - MOVIDRIVE® MDX60B/618 2 /O



Regeneratiivtoite tehnilised andmed
MOVIDRIVE MDR60A/61B regeneratiivtoide

9

9.1.7 Vaheahela iihendus

Ettevote SEW-EURODRIVE soovitab vaheahela Ghenduste puhul kasutada allpool ni-
metatud kaablikomplekte. Nendel kaablikomplektidel on sobiv pingekindlus ja nad on
lisaks ka varvidega tahistatud. See on vajalik, kuna vastupidine polaarsus ja maan-
dusviga voivad Uhendatud seadmeid kahjustada.

Kaablite pikkus piirab vaheahela Ghenduse lubatud, 5 m pikkusele, kusjuures saab
klient seda mitme seadme Uhendamise korral ise pikendada. Kaablikomplektiga on
kaasas kaablikingad, mis Uhendatakse regeneratiivtoite seadme ja muunduri kilge.
Edasiste muundurite ihendamiseks tuleb kasutada harilikke kaablikingi. Muundurid tu-
leb siis Uhendada regeneratiivtoite seadmega tahekujuliselt.

Kaablikomplekti tiiiip DCP12A | DCP13A | DCP15A | DCP16A

Tootekood 08145679 | 08142505 | 08142513 | 08175934

MOVIDRIVE®-i ihendamiseks 0005 - 0150 - 0450 - 0900 -
0110 0370 0750 1320

MARKUS

Detailset teavet vaheahela Uhendamise kohta leiate slsteemi kasiraamatust
"MOVIDRIVE® MDRG60A/61B ja mootori muunduri MDX62B regeneratiivtoide", mida
saab tellida ettevottelt SEW-EURODRIVE.

[0
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Lisaseadmete tehnilised andmed 1
Hiperface anduri kaart DEH11B

10 Lisaseadmete tehnilised andmed

10.1 Hiperface® anduri kaart DEH11B

10.1.1 Tootekood
08243107

10.1.2 Kirjeldus

MOVIDRIVE® MDX61B seadmetele, millele saab iihendada lisaseadmeid, saab lisada
DEH11B tiitipi Hiperface® anduri kaardi. Anduri kaart on mootorianduri sisendiks ja véa-
lise anduri, mida nimetatakse ka teeanduriks, sisendiks. Valise anduri sisendit voib ka-
sutada ka inkrementaalanduri emuleerimise valjundina.

10.1.3 Elektroonika andmed

Lisaseade DEH11B

Inkrementaalanduri emu- |Inkrementaalanduri emuleerimise val- |Valise anduri sisend (max 200 kHz)

leerimise valjund voi jund: Lubatud anduritiitibid:
valise anduri sisend. + Signaali tase RS422 kohaselt « HIPERFACE® andur
X14:|® Impulsside arv on sama nagu mooto- |* sin/cos andur Uss =1V AC

rianduri sisendil X15. » TTL andur vastandvaartusega radadega
* Anduri signaali tase RS422 kohaselt

Anduri toiteallikas:
* +12 V DC (tolerantsivahemik 10,5-13 V DC)
* e = 650 mA DC"

Mootori anduri sisend X15: [Lubatud andurittitibid:

+ HIPERFACE® andur

* sin/cos andur Ugs =1V AC

TTL andur vastandvaartusega radadega

Anduri signaali tase RS422 kohaselt

* Lubatud resolutsioon: 128/256/512/1024/2018 inkrementi

Anduri toiteallikas:
» +12 V DC (tolerantsivahemik 10,5-13 V DC)
* lnex =650 MA DC

23535083/ET — 11/2017

1) 12V DC anduri toite voolukoormus kokku hetkel < 650 mA DC.
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1 Lisaseadmete tehnilised andmed
Selstuni kaart DER11B

10.2 Selsiilini kaart DER11B

10.2.1 Tootekood

08243077

10.2.2 Kirjeldus

MOVIDRIVE® MDX61B seadmetele, millele saab (ihendada lisaseadmeid, saab lisada
DER11B titpi selstlni kaardi. Selstini kaart on selstini kui mootori anduri ja valise
anduri, mida nimetatakse ka teeanduriks, sisendiks. Valise anduri sisendit voib kasu-
tada ka inkrementaalanduri emuleerimise valjundina.

10.2.3 Elektroonika andmed

Lisaseade DER11B

DER 11B

Inkrementaalanduri emu- |Inkrementaalanduri emuleerimise val- |Valise anduri sisend (max 200 kHz)

leerimise valjund voi jund: Lubatud anduritutbid:
valise anduri sisend. + Signaali tase RS422 kohaselt » HIPERFACE® andur
X14:|® Impulsside arv on 1024 impulssi » sin/cos andur Ugs =1V AC
poorde kohta. » TTL andur vastandvaartusega radadega

» Anduri signaali tase RS422 kohaselt

Anduri toiteallikas:
* +12 V DC (tolerantsivahemik 10,5-13 V DC)
* e =650 MA DC

Mootori anduri sisend X15: |Selslin
2-pooluseline, Uz =7 V AC, 7 kHz
U /U =0,5+10%

Uhendatava kaablimax (100 m
pikkus

7282  Kasutusjuhend - MOVIDRIVE® MDX60B/61B
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Lisaseadmete tehnilised andmed 1
Multianduri kaart DEU21B

10.3 Multianduri kaart DEU21B

10.3.1 Tootekood
18221696

10.3.2 Kirjeldus

Lisaseadiseid toetavad seadmed MOVIDRIVE® MDX61B saab varustada multianduri
kaardiga tudp DEU21B. Andurikaardil on Uks sisend mootorianduri ja Uks sisend va-
lise anduri ehk teeanduri jaoks.

Mdlemad andurisisendid saavad hinnata inkrementaalanduri voi absoluutvaartuse an-
duri signaale. Valise anduri sisendit saab kasutada ka inkrementaalanduri koopia val-
jundina.

10.3.3 Elektroonika andmed
Lisaseade DEU21B"

" DEU 21B Valise anduri Ghendamine Lubatud andurittitibid:

X14: HIPERFACE® andur
sin/cos andur Ugs =1V AC
CANopen andur

Inkrementaalanduri emuleerimise valjund: TTL andur vastandvaartusega radadega
+ Signaali tase RS422 kohaselt HTL andur

.
* Impulsside arv on sama nagu mootorianduri |, SSI andur
.

sisendil X15. Kombineeritud SSI andur

EnDat andur
Anduri signaali tase RS422 kohaselt
Lubatud resolutsioon: 2—4096 inkrementi

Anduri toiteallikas:
» 24V DC anduri toide
» 12V DC anduri toide?

Mootorianduri thendus Lubatud andurittiibid:

X15: + HIPERFACE® andur

* sin/cos andur Ugs =1V AC

« TTL andur vastandvaartusega radadega

* HTL andur

» SSI andur (mitte pddrlemissageduse reguleerimiseks)
» Kombineeritud SSI andur

+ EnDat andur

* Anduri signaali tase RS422 kohaselt

* Lubatud resolutsioon: 2—4096 inkrementi

Anduri toiteallikas:
« 24V DC anduri toide®
» 12V DC anduri toide?

1) Kaardil fikseeritud iihendus DGND-PE-ga. EMU kruvi eemaldamine pdhiseadmelt on ebaefektiivne.

2) X14:15 ja X15:15 maksimaalne koormus on kokku 650 mA DC.

3) Kui seadmete kogukoormus uletab 24 V tasemel 400 mA, siis tuleb X10:9/X10:10 kaudu uhendada valine 24 V DC toiteallikas. Jar-
gige siinkohal MOVIDRIVE MDX60B/61B slisteemikasiraamatu peatukki "Projekteerimine”.

Kasutusjuhend - MOVIDRIVE® MDX60B/618 2 &3



1 Lisaseadmete tehnilised andmed
Absoluutvaartusanduri kaardid DEH21B/DIP11B

10.4 Absoluutvaartusanduri kaardid DEH21B/DIP11B

10.4.1 Tootekoodid

+ DEH21B: 18208185
+ DIP11B: 08249695

10.4.2 Kirjeldus

Lisaseadmed DEH21B ja DIP11B laiendavad MOVIDRIVE® B siisteemi absoluutvaar-
tuse anduri SSI liidese vorra. Nii saab IPOSPs®-i positsioneerimisel realiseerida jarg-

mised voimalused.

+ Susteemi kaivitamisel voi elektrikatkestuse korral ei ole etalontrajektoori I&bimine

vajalik.

+ Valikuline positsioneerimine mootori juures absoluutvdartuse anduriga voi inkre-

mentaalanduri/selsiitiniga.

» Trajektooril ei ole vaja positsioonililiteid, ka ilma mootorianduri tagasisaatmiseta.
« Voimalik vabalt to6delda IPOSP“*®-i programmi absoluutpositsiooni.
+ Lisaks pdhiseadmele on lisaseadme DIP11B puhul véimalik kasutada kaheksat di-

gitaalset sisendit ja kaheksat digitaalset valjundit.

* Absoluutvaartuse anduri saab paigaldada nii mootorile kui ka teekonna trajektoori-

le (nt lao kdrged

* Andur on hdlpsalt justeeritav kasutajapoolse kasutuselevétu kaigus.
+ Kombineerituna aktiveeritud moodulfunktsiooniga vdimalik I6ppasendita positsio-

neerimine.

riiulid).

10.4.3 Lisaseadme DEH21B elektroonika andmed

Lisaseade DEH21B

Mootorianduri thendus X15:

Lubatud andurittlbid:

+ HIPERFACE® andur

* sin/cos andur Ugs =1V AC

« TTL andur vastandvaartusega radadega

* Anduri signaali tase RS422 kohaselt

* Lubatud resolutsioon: 128/256/512/1024/2048 inkrementi

Anduri toiteallikas:
+ +12 V DC (tolerantsivahemik 10,5-13 V)
* |y =650 MADC

Anduri hendus X62:

SSI anduri sisend

Uhendus
Elektritoide X60:1

24VIN: X62-ga thendatud anduri 24 V DC toitepinge

Etalonklemm X60:2

Aluspotentsiaal 24VIN
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10.4.4

Lisaseadmete tehnilised andmed
Absoluutvaartusanduri kaardid DEH21B/DIP11B

Lisaseadme DIP11B elektroonika andmed

Lisaseade DIP11B

DIP11B

X:60:1 kuni
8

Binaarsisendite Ghendus

Sisemine takisti
Signaali tase (EN 61131)

DI10-DI17 potentsiaalivabalt optronsidesti kaudu, PLC-thilduv (EN 61131),
skannimistsuikkel 1 ms

R =3kQ, I =10 mA DC
+13...+30VDC=1/-3...+5VDC =0

Funktsioon X60:1 kuni |DI10-DI17; valikuvdimalus — parameetrite menii P61_
8
Binaarsisendite ihendus X61:1 kuni |D01-DO17, PLC-uhilduv (EN 61131), lihisekindel ja valisvoolu eest kaitstud
8 kuni pingeni 30 V DC

Signaali tase (EN 61131)

Rakendumisaeg 1 ms

+24 V DC =1, 0V DC = 0 Tahelepanu! Viliste pingeallikate ihendamine
keelatud!

Funktsioon X61:1 kuni |DO10-D0O17: valikuvéimalus — parameetrite men(it P63_
8
Anduri Ghendus X62: SSI anduri sisend
Etalonklemmid X60:9 DCOM: binaarsisendite etalonpotentsiaal (DI110-DI117)
X60:10 DGND: binaarsisendite etalonpotentsiaal ja 24VIN.
* llma sillata X60:9 kuni X60:10 (DCOM-DGND) potentsiaalivabad binaarsi-
sendid.
» Sillaga X60:9-X60:10 (DCOM-DGND) potentsiaaliga binaarsisendid.
Lubatud kaabli ristldige Uks juhe klemmi kohta: 0,08—1,5 mm 2 (AWG 28 — 16)
Kaks juhet klemmi kohta: 0,25-1 mm 2 (AWG 22 — 17)
Pingutusmoment 0,6 Nm
Pingesisend X61:9 24VIN: binaarvaljundite DO10-DO17 ja andurite toitepinge +24 V DC (tingi-

mata ndutav)

10
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Lisaseadmete tehnilised andmed
Pistiku adapter seadmete vahetamiseks MD_60A — MDX60B / 61B

10.5 Pistiku adapter seadmete vahetamiseks MD_60A — MDX60B / 61B

Tootavas siusteemis MOVIDRIVE®-i A-seadme asendamiseks MOVIDRIVE®-i B-sead-
mega vdib kasutada alljargnevaid adaptereid.

DAT11B Klemmadapter, tootekood 08246718

Kui kasutusel oleva seadmega MOVIDRIVE® MD_A on X10 abil Ghendatud lisa-
seade TF/TH, siis vdib X10 otse iUmber Uhendada. Kui lisaseade TF/TH on uhen-
datud anduri sisendiga X15, siis tuleb eemaldada sild X10:1 ja X10:2 vahelt. Kol-
me pistiku juhtmed tuleb Umber Ghendada. Klemmadapteriga DAT11B saab valti-
da seda umberihendamist. See vdimaldab valtida Ghendamisel tehtavaid vigu ja
saastab aega. Klemmadapterit on vaja klemmidele X11 (analoogsisend), X12
(SBus) ja X13 (binaarsisendid).

DAT11B

DAE15B Anduriadapter X15, tootekood 08176299

Kui kasutatakse mootorit, mille MDV, MCV sisendil X15 on andur, siis on andur
Uhendatud seadmega MOVIDRIVE® A 9-pooluselise pistiku abil. Kuna
MOVIDRIVE® MDX61B lisaseadmel DEH11B on 15-pooluseline pistikupesa, siis
tuleb vélja vahetada anduri kaabel vdi kasutada anduri adapterit. Sin/cos- ja TTL-
anduri Ghendamiseks méeldud anduri adapteri DAE15B véib Gihendada otse ole-
masoleva 9-pooluselise pistikuga andurikaabli ja DEH11B 15-pooluselise pistiku-
pesa vahele. See vboimaldab Ghendada olemasolevad ajamid vigadeta ja kiiresti.
HTL andurid tuleb thendada MOVIDRIVE® B-ga lisaseadme DWE11B/12B abil (—
ptk "Lisaseade liidese adapter DWE11B/12B").

1454696587

DAE15B

1454699659
DAE15B pikkus: 200 mm + 20 mm
Kaabli ristldige: 6 x 2 x 0,25 mm? (AWG 23)
DAE14B: anduri adapter X14, tootekood 08176302
Kui MOVIDRIVE® MDV, MDS, MCV vdi MCS sisendil X14 kasutatakse teeandurit,
siis ihendatakse see 9-pooluselise pistikupesa abil. Kuna MOVIDRIVE® MDX61B
lisaseadmetel DEH11B ja DER11B on 15-pooluseline pistik, siis tuleb valja vaheta-
da anduri kaabel vdi kasutada anduri adapterit DAE14B. Anduri adapteri DAE14B
vdib Uhendada otse olemasoleva 9-pooluselise pistikupesaga andurikaabli ja

DEH11B/DER11B 15-pooluselise pistiku vahele. See véimaldab (hendada ole-
masolevad ajamid vigadeta ja kiiresti.
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Lisaseadmete tehnilised andmed 1
Pistiku adapter seadmete vahetamiseks MD_60A — MDX60B / 61B

DAE14B

1454702731
DAE14B pikkus: 200 mm = 20 mm
Kaabli ristldige: 6 x 2 x 0,25 mm? (AWG 23)
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Lisaseadmete tehnilised andmed
Liidese adapter DWE11B/12B

10.6

10.6.1

Liidese adapter DWE11B/12B

Tootekood ja kirjeldus

DWE11B, tootekood 01881876

» Adapterkaabli kujul liidese adapterit DWE11B (HTL — TTL) kasutatakse HTL
massiandurite iihendamiseks lisaseadmetega DEH11B/DEH21B. Juhtmetega
Uhendatakse ainult A, B ja C rada. Liideseadapter sobib kdikidele HTL anduritele,
mida kasutatakse seadmetel MOVIDRIVE® A, MDV ja MCV ning selle saab Uhen-
dada ilma juhtmeid imber ihendamata.

(A l
8] <l
1805896331
[A] 5x2x0,25 mm? (AWG 23) / pikkus 1000 mm / muunduri ja anduri vahelise juhtme max pikkus:
100 m

[B] 24V DC thendus HTL anduri jaoks, 1 x 0,5 mm? (AWG 20) / pikkus 250 mm
Signaal 9-pooluselise Sub-D pistikupesa [C] klemm (anduri pool)
A 1
B 2
C 3
uUB 9
GND 5

DWE12B, tootekood 01881809

» Adapterkaabli kujul liidese adapterit DWE12B (HTL — TTL) kasutatakse HTL vas-
tutakti andurite (ihendamiseks lisaseadmetega DEH11B/DEH21B. Korvuti
radadega A, B ja C Ghendatakse juhtmetega ka vastandvaartusega rajad (A, B, C).
SEW-EURODRIVE soovitab kasutada uute projekteeritud seadmete puhul seda lii-

dese adapterit.

(A Il
B] [C]
1805896331
[A] 4 x2x0,25mm? (AWG 23) / pikkus 1000 mm / muunduri ja anduri vahelise juhtme max pikkus:
200 m

[B] 24V DC thendus HTL anduri jaoks, 1 x 0,5 mm? (AWG 20) / pikkus 250 mm
Signaal 9-pooluselise Sub-D pistikupesa [C] klemm (anduri pool)
A 1
A 6
B 2
B 7
Cc 3
c 8
uB 9
GND 5
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10.7

10.7.1

10.7.2

10.7.3

10.7.4

10.7.5

Liidese adapter UWS11A

Tootekood
0822689X

Kirjeldus

Valikuga UWS11A konverditakse RS232 signaale, naiteks arvutilt parinevaid signaale
RS485 signaalideks. RS485 signaale saab seejarel juhtida muunduri RS485 liideses-

Se.

Lisaseadmete tehnilised andmed

Liidese adapter UWS11A

Valikul UWS11A on vaja rakendada 24 V alalisvooluga elektritoidet.

RS232 liides

UWS11A Uhendatakse arvutiga hariliku jadaliideskaabliga (varjestatud).

RS485 liides

Seadme UWS11A liidese RS485 kaudu saab side loomise eesmargil Uhendada mak-
simaalselt 32 muundurit [maksimaalne juhtme pikkus 200 m kokku]. Dinaamilised

I6pptakistid on kindlalt paigaldatud, seetdttu ei tohi valiseid 1dpptakisteid tihendada.
Lubatud kaabli ristldige. 1 juhe klemmi kohta 0,20 — 2,5 mm? (AWG 24 — 12)
2 juhet klemmi kohta 0,20-1 mm? (AWG 24 — 17)

Tehnilised andmed

UWS11A
Tootekood 0822689X
Umbritseva keskkonna temperatuur 0-40 °C
Ladustamistemperatuur R - -
Kaitseaste —25 ... +70 °C (standardi EN 60721-3-3 klassi 3K3 kohaselt)
Elektritoide 1P20
Voolutarve 24 V DC (Ipg = 50 MA)
Mass
M&6tmed max 50 mA DC
150 g
83 x 75 x 22,5 mm
Klemmide hdivatus

X1: RS485 1/24 V Pingesisend +24 V DC

2/1 Aluspotentsiaal

3/RS+ RS485+

4/RS- RS485-

5/1 Aluspotentsiaal
X2: RS232 1 lima funktsioonita

2 TxD

3 RxD

4 lima funktsioonita

5 Aluspotentsiaal

6-9 lima funktsioonita

10
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1 Lisaseadmete tehnilised andmed
Liidese adapter UWS11A

UWS11A mo6tmejoonis

A
2EW
o1 1(24v
5 T 2f]| L 1l
§3E3 RS+
= 4l[rs- | ~
<5 sfff L | S
R ||
N '5’
o B
2|83
§ i 01
© ol =
OwWs E N
5(0.2) 68 (2.7)
- . ’ ” .
22.5 (0.88)
83(3.3)
1454780939

MGb&6tmed millimeetrites (tollides)

Lisaseade UWS11A paigaldatakse lilituskapis kandesiinile (EN 50022-35 x 7,5).
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10.8

10.8.1

10.8.2

10.8.3

10.8.4

10.8.5

10.8.6

Liidese adapter UWS21B

Tootekood
18204562

Kirjeldus

Lisaseadmete tehnilised andmed 1
Liidese adapter UWS21B

Valikuga UWS21B konverditakse RS232 signaale, naiteks arvutilt parinevaid signaale
RS485 signaalideks. Need RS485 signaalid saab seejarel juhtida muunduri pessa XT.

RS232 liides

UWS21B lihendatakse arvutiga hariliku jadaliideskaabliga (varjestatud).

RS485 liides

Seadme UWS21B ja muunduri vaheline Gihendus luuakse jadaliideskaabli ja RJ10 pis-

tikutega.

Tarnekomplekt

Lisaseadme UWS21B tarnekomplekt sisaldab jargmist.

« Seade UWS21B

+ Seadme UWS21B arvutiga Uhendamiseks méeldud jadaliideskaabel koos 9-poolu-
selise D-sub-puksiga ja 9-pooluselise D-sub-pistikuga

+ Jadaliideskaabel koos 2 RJ10 pistikuga seadme UWS21B ja muunduri Ghenda-

miseks.

+ CD-ROM koos masinaehitustarkvaraga MOVITOOLS® MotionStudio

Tehnilised andmed

UWS21B

Tootekood

18204562

Umbritseva keskkonna temperatuur

0-40°C

Ladustamistemperatuur —25 ... +70 °C (standardi EN 60721-3-3 klassi 3K3 kohaselt)
Kaitseaste IP20

Mass 300 g

M6&dtmed 96 x 43 x 25 mm
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1 Lisaseadmete tehnilised andmed
Liidese adapter UWS21B

UWS21B mootmejoonis

_25(0.98)

]

[ ]

Z_|

96 (3.8)

A

90 (3.5)

Y

LT

[T

b 'y 'l I Yy “
RS232 EURGDRIVEH RS485 Z
Typ: UWS218 Q
Sach-Nr. 1 820 456 2
=== i —il Y
1454854283

MGb66tmed millimeetrites (tollides)
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10.9

10.9.1

10.9.2

10.9.3

10.9.4

10.9.5

10.9.6

Liidese adapter USB11A

Tootekood
08248311

Kirjeldus

Lisaseadmete tehnilised andmed 1
Liidese adapter USB11A

Valik USB11A vbéimaldab kas arvuti voi sllearvuti Ghendada USB-liidesega muunduri
pesa XT kaudu. Liideseadapter USB11A toetab versioone USB1.1 ja USB2.0.

USB11A - arvuti

USB11A Uhendatakse arvutiga hariliku varjestatud USB (henduskaabliga, tiip USB

A-B.

MOVIDRIVE® - USB11A

Muunduri ja seadme USB11A vaheline Uhendus luuakse jadaliideskaabli ja RJ10 pisti-

kutega.

Tarnekomplekt

Lisaseadme USB11A tarnekomplekt sisaldab jargmist.

» Liideseadapter USB11A

+ Seadme USB11A arvutiga Gihendamiseks mdeldud USB-ihenduskaabel

+ Jadaliideskaabel koos 2 RJ10 pistikuga muunduri ja seadme USB11A Uhenda-

miseks

+ CD-ROM koos draiverite ja masinaehitustarkvaraga MOVITOOLS® MotionStudio

Tehnilised andmed

USB11A

Tootekood

08248311

Umbritseva keskkonna temperatuur

0-40°C

Ladustamistemperatuur —25 ... +70 °C (standardi EN 60721-3-3 klassi 3K3 kohaselt)
Kaitseaste IP20

Mass 300 g

Mb&tmed 92,5 x 43 x 256 mm
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1 Lisaseadmete tehnilised andmed
Liidese adapter USB11A

Mo6o6tmejoonis

M&6tmed millimeetrites (tollides)
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Lisaseadmete tehnilised andmed 1
5V DC anduri toiteallikas DWI11A

10.10 5V DC anduri toiteallikas DWI11A

10.10.1 Tootekood
08227594

10.10.2 Kirjeldus

Kui te kasutate 5 V DC anduri toiteallikaga inkrementaalandurit, siis paigaldage muun-
duri ja inkrementaalanduri vahele 5 V DC anduri toite lisaseade DWI11A. See lisasea-
de kujutab endast 5 V DC reguleeritud anduri toiteallikat. Selleks konverteeritakse an-
duri sisendite 12 V DC toide pingeregulaatori abil 5 V DC toiteks. Anduri juhtme abil
moddetakse anduri toitepinget ja kompenseeritakse anduri kaabli pingelangust.

5 V DC toitega inkrementaalandurit ei tohi Ghendada otse anduri sisenditega X14 ja
X15. See I6huks anduri ara.

MARKUS

Pange tahele, et anduri kaabli lUhise korral vdib Uhendatud anduri pinge olla suurem
kui lubatud.

jde

10.10.3 Soovitus
Kasutage anduri ithendamiseks firma SEW-EURODRIVE valmism&étudega kaableid.

10.10.4 Mo6otmejoonis

X1: MOVIDRIVE SEW]

75 (3.0)

Em e

(

X2: Encoder

©

=)
=

P 5 (0.%!

22.5 (0.886)

1454869899

M©b&6tmed millimeetrites (tollides)

Lisaseade DWI11A paigaldatakse lilituskapis kandesiinile (EN 50022-35 x 7,5).

Kasutusjuhend — MOVIDRIVE® MDX60B/618 ) O 5



1 Lisaseadmete tehnilised andmed
5V DC anduri toiteallikas DWI11A

10.10.5 Tehnilised andmed

Anduri 5 V DC toite lisaseade, tiiiip DWI11A

Tootekood

08227594

Pingesisend

10-30 V DG, I, = 120 mA DC

Anduri toiteallikas

+5V DC (U, = kuni +10 V), I,., = 300 mA DC

Uhendatava kaabli max pikkus

kokku 100 m

Kasutage anduri ja lisaseadme DWI11A ning DWI11A ja
MOVIDRIVE® (ihendamiseks varjestatud keerdpaarjuhtmeid (A ja
A,BjaB,CjaC).

Uhendatavad anduri tiitibid

» sin/cos andur USS =1V AC
» TTL-andur vastandvaartusega radadega
» Anduri signaali tase RS422 kohaselt
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Lisaseadmete tehnilised andmed 1
Sisendi/valjundi kaart DIO11B

10.11 Sisendi/valjundi kaart DIO11B

10.11.1 Tootekood
08243085

10.11.2 Kirjeldus

Pdhiseadme MOVIDRIVE® B sisendite ja valjundite arvu voib lisaseadmega DIO11B
suurendada. Lisaseade DIO11B ihendatakse véljasiini pessa. Kui valjasiini pesa on
hdivatud, siis saab lisaseadme DIO11B Ghendada ka laienduspesasse. Taiendavate
binaarsete sisendite/valjundite programmeeritavad signaalid on samad nagu pohi-
seadmel (— parameetrigruppi P6__, klemmide hdivatus).

10.11.3 Elektroonikaandmed
Lisaseade DIO11B
Nimivaartuse sisend X20:1/X20:2 AI21/AI22: pingesisend

n2
Diferentsiaalsisend voi sisend AGND-etalonpotentsiaaliga)
Tooreziim Al21/A122 n2=0V..+10VDCvsi—-10V ... +10 VvV DC
Rakendumine 12 bitti, skannimistsiikkel 1 ms
Sisemine takisti R, =40 kQ
Tapsus +/—100 mV (2 0,5% 20 V)

Analoogvaljundid X21:1/X21:4 AOQOV1/AOV2: pingevaljundid —10 V ... 0 ... +10 V DC, |., = 10 mA DC, luhi-
sekindel ja valisvoolu eest kaitstud kuni 30 V DC, valikuvdimalus — para-
meetrite menli P64_

X21:2/X21:5 AOC1/AOC2: vooluvaljundid 0(4) ... 20 mA DC, max valjundpinge 15V DC,

lihisekindel ja valisvoolu eest kaitstud kuni 30 V DC, valikuvéimalus — para-
meetrite menlu P64_

Rakendumisaeg 5ms
Rakendumine 10 bitti
Analoogsisendi tapsus 0,5% 20V 2 100 mV
Analoogvaljundi tapsus 0,2% 20 V 2 40 mV
Binaarsisendid Potentsiaalivaba (optronsidesti), PLC-lhilduv (EN 61131)
X22:1 kuni X22:8 DI@ kuni DI17
Sisemine takisti R =3kQ, =10 mADC
Skannimistsiikkel 1 ms
Signaali tase +13...+430 V DC = 1 = kontakt suletud Standardi EN 61131 koha-
-3...+5V DC — 0 = kontakt avatud selt
Funktsioon X22:1 kuni DI10 kuni DI17: valikuvdimalus — parameetrite menit P61_
X22:8
Binaarvaljundid X23:1 kuni DO1@ kuni DO17: PLC-uhilduv (EN 61131-2), reageerimisaeg 1 ms
X23:8
Signaalitase 0=0VDC 1=+24V DC
Funktsioon X23:1 kuni X23: [DO10-DO17: valikuvéimalus — parameetrite menli P63_
8 Iax = 50 mA DC, liihisekindel ja valisvoolu eest kaitstud kuni 30 V DC
Etalonklemmid X20:3/X21:3/X21:6 ANGND: analoogsignaalide etalonpotentsiaal (Al21/AI22/A0_1/AO_2)
X22:9 DCOM: binaarsisendite X22:1 kuni X22:8 (D119 kuni DI17) etalonpotentsiaal
X22:10 DGND: binaarsignaalide etalonpotentsiaal, 24 V DC toite etalonpotentsiaal
Pingesisend X23:9 24VIN: toitepinge 24 V DC binaarvaljunditele DO1@ kuni DO17
. Uks juhe klemmi kohta: 0,08-1,5 mm? (AWG 28 — 16)
Lubatud kaabli ristldige ) .
Kaks juhet klemmi kohta: 0,25-1 mm? (AWG 22 — 17)
Pingutusmoment: 0,6 Nm
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1 Lisaseadmete tehnilised andmed
Sisendi/valjundi kaart DIO11B

10.11.4 Funktsioonid
* 8 binaarsisendit
* 8 binaarvaljundit

* 1 analoog diferentsiaalsisend (0-10 V DC, -10 V ... +10 V DC, 0-20 mA DC koos
vastava koormusega).

* 2 analoogvaljundit (-10 V ... +10 V DC, 0—20 mA DC, 4-20 mA DC).
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Lisaseadmete tehnilised andmed 1
Vljasiini lides PROFIBUS DFP21B

10.12 Valjasiini liides PROFIBUS DFP21B

10.12.1 Tootekood

08242402

10.12.2 Kirjeldus

MOVIDRIVE® B-le voib jadasiinisiisteemi PROFIBUS-DP taiendamiseks lisada valja-
siini liidese (12 MBaud). Ettevétte SEW-EURODRIVE kodulehel (http://www.sew-
eurodrive.com) leiate abivahendeid projekteerimiseks ja seadmete pdhiandmete ning
MOVIDRIVE® B tiipandmete kasutamiseks.

PROFIBUS-DP (detsentraliseeritud perifeeria) vdetakse eelistatult kasutusele anduri/
taiturmehhanismi piirkonnas, kus on vajalikud lihikesed reaktsiooniajad. PROFIBUS-
DP peamiseks Ulesandeks on kiire tsukliline andmevahetus, nt nimivaartuste voéi bi-
naarsete kaskluste edastamine kesksete automatiseerimisseadmete (PROFIBUS
Master) ja detsentraliseeritud valisseadmete (nt ajami muundurite) vahel. Lisaseade
DFP21B toetab PROFIBUS-DP ja DP-V1. Nii saab MOVIDRIVE® B-d juhtida PLC ja
PROFIBUS-DP/DP-V1 kaudu.

10.12.3 Elektroonikaandmed

Lisaseade DFP21B

DFP218

RuUn

BU:
FAULT

Protokollivariandid PROFIBUS DP ja DPV1 standardi IEC 61158 kohaselt

Boodikiirus Automaatne modulatsioonikiiruse tuvastamine vahemikus 9,6 kBaud kuni 12 MBaud.

Uhendamistehnika 9-pooluseline Sub-D pistikupesa, pistikute hdivatus standardi IEC 61158 kohaselt.

Siini 16pp Ei ole integreeritud, tuleb luua sobiva PROFIBUS pistikuga juurdelilitatava |6pptakis-
tuste kaudu.

Jaama-aadress 1-125, seadistatav kiipliliti kaudu

Seadme pdhiandmete (GDS) DP: SEW_6003.GSD

faili nimi DP-V1 SEWA6003.GSD

DP identimisnumber 6003, (24579,,,)

Max protsessiandmete arv 10 protsessiandmete Ghikut
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Véljasiini liides INTERBUS DFI11B

1 0 Lisaseadmete tehnilised andmed

10.13 Valjasiini liides INTERBUS DFI11B

10.13.1 Tootekood

08243093

10.13.2 Kirjeldus

MOVIDRIVE® B vdib olla varustatud avatud vdi standardse jadaanduri-/taituri siinists-
teemi INTERBUS valjasiini liidesega.

INTERBUS on defineeritud standardites EN 50254 / DIN 19258 ning koosneb funkt-
sionaalsest protsessiandmete ja parameetriandmete kanalist. Intelligentseid taitureid
nagu ajami muundur MOVIDRIVE® B on véimalik mugavalt juhtida ja parametreerida.

10.13.3 Elektroonikaandmed

Lisaseade DFI11B

DFiI 11B

o1

Toetatavad boodikiirused 500 kBaud ja 2 MBaud, umberlulitatav DIP lulitiga

Uhendamistehnika Valjasiini sisend: 9-pooluseline Sub-D pistik
Valjasiini valjund: 9-pooluseline Dub-D pistikupesa
RS485 lilekandetehnika, 6-sooneline varjestatud keerdpaarjuhe

DP identimisnumbrid E3, = 227, (1 sideprotokolli sdna)

EO,. = 224, (2 sideprotokolli sdna)

E1pex = 225, (4 sideprotokolli séna)

38,.ex = 564, (mikroprotsessor ei ole valmis)
03,6« = 346, (sideprotokolli sona puudub)

Max protsessiandmete arv |6 protsessiandmete Ghikut
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Lisaseadmete tehnilised andmed 1
Vljasiini lides INTERBUS-LWL DFI21B

10.14 Valjasiini liides INTERBUS-LWL DFI21B

10.14.1 Tootekood
08243115

10.14.2 Kirjeldus

MOVIDRIVE® B vdib olla varustatud avatud vdi standardse jadaanduri-/taituri siinists-
teemi INTERBUS / kiudoptiliste kaablitega INTERBUS (INTERBUS LWL) valjasiini lii-
desega.

INTERBUS on defineeritud standardites EN 50254 / DIN 19258 ning koosneb funkt-
sionaalsest protsessiandmete ja parameetriandmete kanalist. Intelligentseid taitureid
nagu ajami muundur MOVIDRIVE® B on véimalik mugavalt juhtida ja parametreerida.

10.14.3 Elektroonikaandmed

Lisaseade DFI21B

Toetatavad boodikiirused 500 kBaud ja 2 MBaud, umberlulitatav DIP lulitiga
Uhendamistehnika F-SMA pistik
DP identimisnumbrid E3cx = 227, (1 sideprotokolli séna)

EO,.x = 224, (2 sideprotokolli sdna)

E1ex = 2254, (4 sideprotokolli séna)

38,ex = 564, (Mikroprotsessor ei ole valmis)
03}6x = 346, (sideprotokolli sdna puudub)

Max protsessiandmete arv 6 protsessiandmete uhikut

£
(=]
(]
>
e
=
=]
=]
o
>

X33/0UT.§ X32/IN
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1 Lisaseadmete tehnilised andmed
Vljasiini lides PROFINET IO RT DFE32B

10.15 Valjasiini liides PROFINET IO RT DFE32B

10.15.1 Tootekood

18213456

10.15.2 Kirjeldus

Ajami muunduri MOVIDRIVE® MDX61B lisaseadme DFE32B kasutamine véimaldab
tanu selle suure jdudlusega universaalsele valjasiini lidesele Etherneti kaudu (proto-
koll PROFINET IO) tihendamist kdrgema taseme automatiseerimis-, projekteerimis- ja
visualiseerimissiisteemidega. Parameetrite ja IPOSP“®-j programmide muutmiseks
saate lisaseadet DFE32B kasutades otse Ule Etherneti suhelda muunduritega ning Et-
herneti kaudu kasutada inseneritarkvara MOVITOOLS® MotionStudio. Integreeritud
veebiserver tagab standardse brauseriga (nt Internet Explorer) kiire ja lihtsa ligipaasu
diagnostika vaartustele.

10.15.3 Elektroonikaandmed

Lisaseade DFE32B

DFE32B

RUN

10
00-0F-69-00-0F-88

)
a
=

DEFIP =
AS =

o 1
PROFINET IO

Rakenduste protokollid * PROFINET IO (Etherneti freimid freimituvastusega 8892, ,) ajami muunduri
juhtimiseks ja parameetrimiseks.
* HTTP (Hypertext Transfer Protocol) diagnostika labiviimiseks veebibrauseri

abil.
* SMLP (Simple MOVILINK Protocol), protokoll, mida kasutab tarkvara
MOVITOOLS® MotionStudio.
Kasutatud portide numbrid » 300 (SMLP)
+ 80 (HTTP)
Etherneti teenused *« ARP
+ ICMP (Ping)
ISO / OSI kiht 2 Ethernet ||
Boodikiirus 100 MBaudi taisdupleks protsessis
Uhendamistehnika 2 RJA45 pistikihendust koos integreeritud lulituse ja automaatse ristumisega
Adresseerimine 4-baidine IP-aadress v6i MAC-ID (00:0F:69:xx:Xx:XX)
Tootja kood 010A
(Vendor-ID)
Kasutuselevétu abivahendid * Inseneritarkvara MOVITOOLS® MotionStudio

» Juhtseade DBG60B

Maksimaalne protsessiandmete arv: (10
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10.15.4 Funktsioonid

Lisaseadmete tehnilised andmed 1
Valjasiini lides PROFINET IO RT DFE32B

PROFINET-i protokoll 1O
Kaks RJ45 pistikiihendust tdhe- vbi joonekujulise kaabelduse jaoks.

Kuni 10 protsessiandmete Uhiku ja PROFINET-i diagnoosiparameetrite samaaeg-
ne side

IP-aadressi maarab PROFINET-i 10-kontroller.

Juurdepaas inseneritarkvarale MOVITOOLS® MotionStudio Ethernet TCP/IP kau-
du.

Muunduri diagnoosimine standardse brauseriga (nt Internet Explorer) integreeritud
veebiserveri kaudu:

— Naitude vaartuste Ulekandmine.
— DFE32B konfiguratsioon (parast sisselogimist).
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1 Lisaseadmete tehnilised andmed
Valjasiini liidesed EtherNet/IP™ ja Modbus / TCP DFE33B

10.16 Valjasiini liidesed EtherNet/IP™ ja Modbus / TCP DFE33B

10.16.1 Tootekood

18213464

10.16.2 Kirjeldus

Ajami muunduri MOVIDRIVE® MDX61B lisaseadme DFE33B kasutamine véimaldab
ténu selle suure joudlusega universaalsele valjasiini lidesele Etherneti kaudu (proto-
koll EtherNet/IP™ ja Modbus/TCP) Uhendamist kdrgema taseme automatiseerimis-,
projekteerimis- ning visualiseerimissiisteemidega. Parameetrite ja IPOSP“®-i prog-
rammide muutmiseks saate lisaseadet DFE33B kasutades otse ule Etherneti suhelda
muunduritega ning Etherneti kaudu kasutada inseneritarkvara MOVITOOLS® Motion-
Studio. Integreeritud veebiserver tagab standardse brauseriga (nt Internet Explorer)
kiire ja lintsa ligipdasu diagnostika vaartustele.

10.16.3 Elektroonikaandmed

Lisaseade DFE33B

DFE33B

-00-0F-88

0D-0F-88

o
V)
a
=

1P

DEFIP =
AS =

o 1
ETHERNET/IP

Rakenduste protokollid

EtherNet/IP (Ethernet Industrial Protocol) véi Modbus/TCP ajami muunduri juhti-
miseks ja parameetrimiseks.

HTTP (Hypertext Transfer Protocol) diagnostika labiviimiseks veebibrauseri abil.
SMLP (Simple MOVILINK Protocol), protokoll, mida kasutab tarkvara
MOVITOOLS® MotionStudio.

DHCP (Dynamic Host Configuration Protocol) aadressiparameetrite automaatseks
maaramiseks.

Kasutatud portide numbrid

44818 EtherNet/IP™ (TCP)
2222 EtherNet/IP™ (UDP)
502 Modbus/TCP

300 SMLP (TCP, UDP)

80 HTTP
67/68 DHCP
Etherneti teenused * ARP
» ICMP (Ping)
ISO / OSI kiht 1/2 Ethernet I

ISO / OSI kiht 4/5

TCP/IP ja UDP/IP

Automaatne boodikiiruse tuvas-
tamine

10 MBaud / 100 MBaud

Uhendamistehnika

2 x RJ45 koos integreeritud lilituse ja automaatse ristumisega

Adresseerimine

4-baidine IP-aadress v6i MAC-ID (00-0F-69-xX-xX-XX)

Tootja kood
(Vendor-ID)

013B,,, (EtherNet/IP)
SEW-EURODRIVE (Modbus/TCP)

Kasutuselevdtu abivahendid

Inseneritarkvara MOVITOOLS® MotionStudio
Juhtseade DBG60B

Maksimaalne protsessiandmete
arv:

10
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10.16.4 Funktsioonid

Lisaseadmete tehnilised andmed 1
Valjasiini liidesed EtherNet/IP™ ja Modbus / TCP DFE33B

EtherNeti/IP™-i protokoll
Kaks RJ45 pistikiihendust tdhe- vbi joonekujulise kaabelduse jaoks.
Kuni 10 protsessiandmete Uhiku ja diagnoosiparameetrite samaaegne side.

IP-aadressi saab maarata kahel erineval viisil:

1. seadistada juhtseadme DBGG60B ja tarkvara MOVITOOLS® MotionStudio abil,

maarata DHCP serveris.

Juurdepaas inseneritarkvarale MOVITOOLS® MotionStudio Ethernet TCP/IP kau-
du.

Muunduri diagnoosimine standardse brauseriga (nt Internet Explorer) integreeritud
veebiserveri kaudu.

— Naitude vaartuste tdlekandmine.
— DFE33B konfigureerimine (parast sisselogimist).
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1 Lisaseadmete tehnilised andmed
Vljasiini lides EtherCAT® DFE24B

10.17 Valjasiini liides EtherCAT® DFE24B
10.17.1 Tootekood

18211267

10.17.2 Kirjeldus

Ajami muunduri MOVIDRIVE® MDX61B lisaseadme DFE24B kasutamine v&imaldab
tanu selle suure jéudlusega universaalsele valjasiini lidesele EtherCAT®-i kaudu
Uhendamist kdrgema taseme automatiseerimis-, projekteerimis- ja visualiseerimissis-
teemidega. Parameetrite ja IPOSP“®-i programmide muutmiseks saate lisaseadet
DFE24B kasutades otse Ule (lema EtherCAT®-i suhelda muunduritega ning
EtherCAT®-i kaudu kasutada inseneritarkvara MOVITOOLS® MotionStudio.

10.17.3 Elektroonika andmed

Lisaseade DFE24B

DFE 24B

. RUN

ERR

=
>
=]
)
X

Standardid IEC 61158, IEC 61784-2

Boodikiirus 100 MBaud taisdupleks

Uhendamistehnika Kaks RJ45 pistikiihendust

Siini 16pp Ei ole integreeritud, kuna siini Idpp aktiveeritakse automaatselt.

OSI kiht Ethernet ||

Jaama aadress Seadistamine llema EtherCAT®-i kaudu (— kuvatakse parameetriga P093).
XML-faili nimi SEW_DFE24B.xml

Vendor ID 0 x 59 (CANopenVendor ID)

EtherCAT®-i teenused » CoE (CANopen EtherCAT®-i kaudu)

» VoE (tavaline MOVILINK®-i protokoll EtherCAT®-i kaudu)

Maksimaalne protsessiandmete arv: 10

Kasutuselevétu abivahendid « Inseneritarkvara MOVITOOLS® MotionStudio

« Juhtseade DBG60B

10.17.4 Funktsioonid

EtherCAT®
Kaks RJ45 pistikiihendust joonekujulise kaabelduse jaoks.

Kuni 10 protsessiandmete Uhiku ja parameetriandmete samaaegne side, samuti
juurdepaas (Rx, Tx) 8 IPOSP*®-i muutujale.

Automaatne adresseerimine tlema EtherCAT®-i kaudu.

Insenertehniline juurdepaas EtherCAT®-i kaudu tarkvaraga MOVITOOLS® Motion-
Studio.
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Lisaseadmete tehnilised andmed
Valjasiini liides DeviceNet™ DFD11B

10.18 Viljasiini liides DeviceNet™ DFD11B

10.18.1 Tootekood

08249725

10.18.2 Kirjeldus

Ajami muunduri MOVIDRIVE® MDX61B lisaseadme DFD11B kasutamine véimaldab
ténu selle suure jdudlusega universaalsele valjasiini lidesele avatud ja standardiseeri-
tud valjasiinisiisteemi DeviceNet™-i kaudu hendamist kérgema taseme automatiseeri-
mis-, projekteerimis- ja visualiseerimisststeemidega.

DFD11B tuudpi valjasiini lidese DeviceNet voib Uhendada valjasiini pessa. Lisaseade
DFD11B kdrgema taseme juhtseadmel kommunikeeruda maksimaalselt 10 protsessi-
andmete Uhikuga. DFD11B integreerimiseks kérgema taseme juhtseadmesse on vaja
EDS faili, mille saate alla laadida ettevotte SEW-EURODRIVE kodulehelt.

10.18.3 Elektroonika andmed

Lisaseade DFD11B

DFD11B

w
L

Sideprotokoll DeviceNet™-i spetsifikatsiooni versioonile 2.0 vastav ilema ja alluva seadme si-
dekomplekt.
Protsessiandmete sdnade arv Seadistatav kiiplulitiga:

* 1-10 protsessiandmete séna
» 1-4 protsessiandmete sona Bit-Strobe 1/O puhul

Boodikiirus 125, 250 v6i 500 kBaud, seadistatavad Kiiplulitiga.

Siinikaabli pikkus DeviceNet™-i spetsifikatsiooni versiooni 2.0 lisa B kohase jameda kaabli korral:
* 500 m 125 kBaud puhul;
* 250 m 250 kBaud puhul;
» 100 m 500 kBaud puhul.

Edastamise tase ISO1198-24V

Uhendamistehnika » Kahejuhtmeline siin ja kahejuhtmeline toitepinge DC 24 V viiepooluselise
Phoenixi klemmiga
- Kontaktide asetus vastab DeviceNet"-i spetsifikatsioonile.

MAC-ID 0-63, seadistatav kiiplilitiga
Max 64 kasutajat
Toetatavad teenused « Pollitud sisend/valjund: 1-10 sdna

* Andmeside sisend/valjund: 1-4 séna
* Kuvatud teated:

— Get_Attribute_Single

— Set_Attribute_Single

— Lé&htestamine

— Allocate_MS_Connection_Set

— Release_MS_Connection_Set

Kasutuselevétu abivahendid « Inseneritarkvara MOVITOOLS® MotionStudio
» Juhtseade DBG60B
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1 Lisaseadmete tehnilised andmed
Valjasiini lides CAN / CANopen DFC11B

10.19 Valjasiini liides CAN / CANopen DFC11B

10.19.1 Tootekood

10.19.2 Kirjeldus

08243174

Ajami muunduri MOVIDRIVE® MDX61B lisaseadme DFC11B kasutamine véimaldab
tanu selle suure jdudlusega universaalsele valjasiini liidesele avatud ja standardiseeri-
tud valjasiinisisteemi CANopen kaudu thendamist kdrgema taseme automatiseeri-
mis-, projekteerimis- ja visualiseerimissusteemidega. Parameetritele ja protsessiand-
metele paasete ligi ka spetsiaalselt SEW-EURODRIVE'l seadmetele mdeldud
MOVILINK®-i protokolliga.

Valjasiin liidese DFC11B voéib Uhendada valjasiini pessa. Sel viisil saate kasutada teist
MOVIDRIVE®-i slUsteemisiini (CAN). Lisaseade DFC11B voimaldab kérgema taseme
juhtseadmel kommunikeeruda maksimaalselt 10 protsessiandmete Uhikuga. DFC11B
integreerimiseks kérgema taseme CANopen juhtseadmesse on vaja EDS faili, mille
saate alla laadida ettevdtte SEW-EURODRIVE kodulehelt.

10.19.3 Elektroonika andmed

Lisaseade DFC11B

DFC 11B Kommunikatsiooniprofiil « SEW-MOVILINK®
» CANopen
» CAN Layer 2
Protsessiandmete sdnade arv 1-10 protsessiandmete s6na
Boodikiirus Seadistamine parameetri P894 kaudu:
125 kBaud / 250 kBaud / 500 kBaud / 1 MBaud
Uhendamistehnika 9-poouseline Sub-D pistik X30 (pistikute asetus CIA standardi kohaselt) voi klem-
mi X31 kaudu.
Lubatud kaabli ristisige X31 (CAN-  |Uks juhe klemmi kohta: 0,20-2,5 mm? (AWG 24 — 12)
siini Ghendus) Kaks juhet klemmi kohta: 0,25-1 mm? (AWG 22 — 17)
Lopptakisti 120 Q (seadistatud kiiplUlitiga S1-R)
Adresseerimine Seadistamine parameetri P891 (SBus MOVILINK®) véi P896 (CANopen) kaudu.
Kasutuselevotu abivahendid « Inseneritarkvara MOVITOOLS® MotionStudio

» Juhtseade DBG60B
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Lisaseadmete tehnilised andmed 1
Valjasiini lides CAN / CANopen DFC11B

10.19.4 Funktsioonid

jde

« CAN Layer 2 ja kommunikatsiooniprofiil MOVILINK® v6i CANopen.
* Potentsiaalieraldus optronsidesti kaudu.

MARKUS

Kui potentsiaalieraldus on ndutav, siis saab CAN siini ka ilma lisaseadmeta DFC11B
Uhendada otse pbéhiseadme sama funktsiooniga Ghendustega X12:SC11/SC12.
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1 Lisaseadmete tehnilised andmed
Siinkroonse talitluse kaart DRS11B

10.20 Siinkroonse talitluse kaart DRS11B

10.20.1 Tootekood
08246726

10.20.2 Kirjeldus

Lisaseadmega DRS11B saab mootorite riihma kaitada Uksteise suhtes faassiinkroon-
ses reziimis vdi reguleeritava proportsionaalse suhtega. Detailset teavet selle kohta
saate slisteemi kasiraamatust "Sinkroonse talitluse kaart, tiip DRS11B“, mille saate
tellida ettevottelt SEW-EURODRIVE. Siinkroonse talitluse aluseks on pidev tlemate ja
alluvate mootorite rootori nurkade vordlus. Selleks peavad mootorid olema varustatud
anduritega. Lisaseade DRS11B (ihendatakse laienduspessa.
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10.20.3 Elektroonika andmed

Lisaseadmete tehnilised andmed
Sulnkroonse talitluse kaart DRS11B

Lisaseade DRS11B

DRS 11B

S S0 m Nt s

fod Db Y

|

Binaarsisendid X40:1-X40:6

Sisemine takisti

ING—-IN5: Potentsiaalivaba (optronsidesti)
PLC-uhilduv (EN 61131)

R =3kQ, =10 mADC
Skannimistsiikkel 5 ms

Signaali tase +13 ... +30 V DC = 1 = kontakt suletud
-3 ... +5V DC = 0 = kontakt avatud
Funktsioon Fikseeritud maarang:
* IN@ = vabajooks
* IN1 = nihe 1
* IN2 = nihe 2
* IN3 =nihe 3
* IN4 = IPOSP“®-i muutuja H477.0
* IN5 = IPOSP“*®-i muutuja H477.1
Binaarvaljundid X40:9/X40/10 OUT@/OUT1: PLC-uhilduv (EN 61131-2)
Rakendumisaeg 5 ms
) . 0=0VvVDC 1=+24V DC
Signaali tase .. - . . . .
Tahelepanu! Viliste pingeallikate ihendamine keelatud.
Fikseeritud maarang:
Funktsioon » OUTQ = IPOSP"s®-j muutuja H476.0
« OUT1 = IPOSP"*®-i muutuja H476.1
l.ax = DC 50 mA (lihisekindel, valisvoolu vastu kaitstud kuni DC 30 V)
Etalonklemmid X40:11 |DGND: binaarsignaalide etalonpotentsiaal
X40:7 DCOM: binaarsisendite X40:1-X40:6 (ING-IN5) etalonpotentsiaal
Pingevaljund X40:8 VO24: pingevéljund +24 V DC, max 100 mA DC
Teeanduri sisend X41: max 200 kHz, signaali tase RS422 véi sin/cos kohaselt.
Anduri toiteallikas +24 V DC, |, = 650 mA"
9-pooluseline Sub-D pistikupesa
Ulema anduri sisend X42: max 200 kHz, signaali tase RS422 véi sin/cos kohaselt.

Anduri toiteallikas

+24 V DC (I,,.« = 650 mA DC)
9-pooluseline Sub-D pistikupesa

Anduri simulatsiooni valjund X43:

Signaali tase RS422 kohaselt
9-pooluseline Sub-D pistik

Pingesisend X44:1
X44:2
X44:3

GND
Binaarvaljundite X40:9/X40:10 ja anduri +24 V DC toitepinge
GND

Lubatud kaabli ristldige

Uks juhe klemmi kohta: 0,08—1,5 mm? (AWG 28 — 16)
Kaks juhet klemmi kohta: 0,25-1 mm? (AWG22 — 16)
Pingutusmoment: 0,6 Nm

1) 24V DC anduri toite voolukoormus (X41 ja X42) kokku hetkel < 650 mA DC.
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1 Lisaseadmete tehnilised andmed
Vljasiini lides DFS11B PROFlsafe’iga PROFIBUS DP-V1-le

10.21 Valjasiini liides DFS11B PROFIsafe’iga PROFIBUS DP-V1-le

10.21.1 Tootekood
18238408

10.21.2 Kirjeldus

MOVIDRIVE® B-le véib PPOFIsafe’iga jadasiinisiisteemi PROFIBUS-DP-V1 taienda-
miseks lisada valjasiini lidese DFS11B (12 MBaud). Kérvuti tsuklilise ja atsuklilise
andmevahetusega toimub ka ohutusenduete kohane kommunikatsioon, mis vdimal-
dab valjundi F-DO turvalist lllitamist. Ettevdtte SEW-EURODRIVE kodulehel (http://
www.sew-eurodrive.com) leiate abivahendeid projekteerimiseks ja seadmete pdhiand-
mete ning MOVIDRIVE® B tltpandmete kasutamiseks.

Tapsemat infot selle kohta leiate k&siraamatust "Valjasiini liides DFS11B
PROFIsafe’iga PROFIBUS-DP-V1-le", mida on vdimalik tellida ettevottest SEW-
EURODRIVE.

10.21.3 Elektroonika andmed

Lisaseade DFS11B

DFS11B PROFIBUS-i protokolli variandid  |PROFIBUS-DP ja DP-V1 standardi IEC 61158 kohaselt.

Automaatne boodikiiruse tuvasta- (9,6 kBaud — 12 MBaud

Rl W mine
Uhendamistehnika * 9-pooluseline Sub-D pistikupesa
« Pistikute héivatus standardi IEC 61158 kohaselt.
Siini 16pp Ei ole integreeritud, tuleb luua sobiva PROFIBUS-pistikuga juurdelllitatava I16ppta-
kistuste kaudu.
Jaama aadress 1-125, seadistatav kiipluliti kaudu
o Seadme pdhiandmete (GDS) faili |[SEW_600C.GSD
% nimi
| ‘4? DP identimisnumber 600C = 24588, .,
Diagnostikaandmed * Max 8 baiti
« Standarddiagnostika 6 baiti
J Kasutuselevdtu abivahendid « Inseneritarkvara MOVITOOLS® MotionStudio
» Juhtseade DBG60B
F-aadress 1-1022, térkekindel aadress seadistatav kiipluliti kaudu
Umbritseva keskkonna tempera-  |0-55 °C
tuur
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10.21.4 Turvamoodul

Lisaseadmete tehnilised andmed
Vljasiini lides DFS11B PROFlsafe’iga PROFIBUS DP-V1-le

Ohutusnaitajad

Kdrgeim voimalik ohutuse kategooria

« SIL 3 standardi EN 61508 kohaselt.
« Toimivustase e standardi EN ISO 13849-1 kohaselt.

Siisteemi struktuur

2-kanaliga koos diagnostikafunktsiooniga (1002D)

Tooreziimi Ulesehitus

"Suur ndudlus” standardi EN 61508 kohaselt (suur ndudlusmaér).

Ohtu kujutava seiskumise tdendosus tun-
nis (PFH-vaartus)

< 1,00E-09 (1 FIT)

Survekatsetuse intervall (EN 61508)

20 aastat, seejarel tuleb komponent uuega asendada.

Remondi aeg

100 tundi

Ohutu olek

Vaartus 0 kdigi ohutusnduete kohaste protsessivaartuste F-DO puhul (valjund on valja lilita-
tud).

Ohutu valjund

P-M lulitus
(koormuspinge toitest)

24 V DC valjund standardi EN 61131-2 kohaselt lihise- ja lilekoormuskindel.

Nimivool

1A

Lekkevool (0 signaali puhul)

Tavaliselt -2 mA (2 V / 1 kQ koormustakistuse korral)
(Markus: voolusuund on F-DO_M-It F-DO_P suunas)

Sisene pingelang
(P ja M valjund)

max 3 V

Lihisekaitse

Elektrooniline, rakendumisvaartus: 2,8-9 A

Ulekoormuskaitse

Rakendumisvaartus: 1,4-1,6 A

Koormustakistuse vahemik

24 kQ-1kQ

Pinge kontroll induktiivse koormuse lahti-
Uhendamisel

Tavaliselt—70 V

Reaktsiooniaeg (kask PROFIsafe’i kaudu
— valjund lulitab)

<25ms

Maksimaalne kaabli pikkus

30m

10
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Lisaseadmete tehnilised andmed
Vljasiini lides DFS12B PROFlsafe’iga PROFIBUS-DP-V1-le

10.22 Valjasiini liides DFS12B PROFIsafe’iga PROFIBUS-DP-V1-le

10.22.1 Tootekood

10.22.2 Kirjeldus

28204239

MOVIDRIVE® B-le véib PPOFIsafe’iga jadasiinisiisteemi PROFIBUS-DP-V1 taienda-
miseks lisada valjasiini lidese DFS12B (12 MBaud). Kdrvuti tsiiklilise ja atslklilise
andmevahetusega toimub ka ohutusenduete kohane kommunikatsioon lisaseadmete-
ga DCS21B/22B. Ettevotte SEW-EURODRIVE kodulehel  (http://www.sew-
eurodrive.com) leiate abivahendeid projekteerimiseks ja seadmete pdhiandmete
(GSD) ning MOVIDRIVE® B tliipandmete kasutamiseks.

Tapsemat infot selle kohta leiate kasiraamatust "Valjasiini liides DFS12B
PROFIsafe’iga PROFIBUS-DP-V1-le", mida on vdimalik tellida ettevottest SEW-

EURODRIVE.

10.22.3 Elektroonika andmed

Lisaseade DFS12B

DFS12B
B run

BUS
. FAULT

o)
x

PROFIBUS-i protokolli variandid

PROFIBUS-DP ja DP-V1 standardi IEC 61158 kohaselt.

Automaatne boodikiiruse tuvasta-
mine

9,6 kBaud — 12 MBaud

Uhendamistehnika

* 9-pooluseline Sub-D pistikupesa
« Pistikute hoivatus standardi IEC 61158 kohaselt.

Siini 16pp

Ei ole integreeritud, tuleb luua sobiva PROFIBUS-pistikuga juurdelllitatava I16ppta-
kistuste kaudu.

Jaama aadress

1-125, seadistatav kiipluliti kaudu

Seadme pdhiandmete (GDS) faili
nimi

SEW_600C.GSD

DP identimisnumber

600C = 24588,

Diagnostikaandmed

* Max 8 baiti
« Standarddiagnostika 6 baiti

Kasutuselevétu abivahendid

« Inseneritarkvara MOVITOOLS® MotionStudio
« Juhtseade DBG60B

F-aadress

Torkekindla aadressi seadistamine lisaseadmega DCS21/22B

Umbritseva keskkonna tempera-
tuur

0-55°C
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Lisaseadmete tehnilised andmed 1
Vljasiini lides DFS21B PROFlsafe’iga PROFINET 10-le

10.23 Valjasiini liides DFS21B PROFIsafe’iga PROFINET 10-le

10.23.1 Tootekood
18238637

10.23.2 Kirjeldus

Ajami muunduri MOVIDRIVE® MDX61B lisaseadme DFS21B kasutamine véimaldab
tanu selle suure jdudlusega universaalsele valjasiini lidesele Etherneti kaudu (proto-
koll PROFINET 10 RT) Ghendamist kérgema taseme automatiseerimis-, projekteeri-
mis- ja visualiseerimissulsteemidega. Kdrvuti tstklilise ja atsUklilise andmevahetusega
toimub ka ohutusenduete kohane kommunikatsioon, mis véimaldab valjundi F-DO tur-
valist lulitamist. Parameetrite ja IPOSP“*®-i programmide muutmiseks saate lisaseadet
DFS21B kasutades otse lle Etherneti suhelda muunduritega ning Etherneti kaudu ka-
sutada inseneritarkvara MOVITOOLS® MotionStudio. Integreeritud veebiserver tagab
standardse brauseriga (nt Internet Explorer) kiire ja lihtsa ligipdasu diagnostika vaar-
tustele.

Tapsemat infot selle kohta leiate kasiraamatust "Valjasiini lides DFS21B PROFIsafe’i-
ga PROFINET IO-le", mida on véimalik tellida ettevottest SEW-EURODRIVE.

10.23.3 Elektroonika andmed

Lisaseade DFS21B

DFS21B Rakenduste protokollid * PROFINET IO (Etherneti freimid freimituvastusega 8892,,) ajami muunduri juhti-
miseks ja parameetrimiseks.
Rl M » HTTP (Hypertext Transfer Protocol) diagnostika labiviimiseks veebibrauseri abil.
> » SMLP (Simple MOVILINK Protocol), protokoll, mida kasutab tarkvara
=W Wroo MOVITOOLS® MotionStudio.
Kasutatud portide numbrid + 300 (SMLP)
+ 80 (HTTP)
Etherneti teenused * ARP
» ICMP (Ping)
[
§ ISO/OSI kiht 2 Ethernet ||
L§ Boodikiirus 100 MBaudi taisdupleks protsessis
= Uhendamistehnika Kaks RJ45-pistikiihendust koos sisemise llilituse ja automaatse ristumisega
Adresseerimine 4-baidine IP-aadress v6i MAC-ID (00:0F:69:xx:xx:Xx)
Tootja kood 010Acx
(Vendor-ID)

Kasutuselevotu abivahendid + Inseneritarkvara MOVITOOLS® MotionStudio
» Juhtseade DBG60B

F-aadress 1-1022, térkekindel aadress seadistatav kiipllliti kaudu
Umbritseva keskkonna tempe- |0-55 °C
ratuur

0 1

PROFINET 10
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Lisaseadmete tehnilised andmed
Vljasiini lides DFS21B PROFlsafe’iga PROFINET 10-le

10.23.4 Turvamoodul

Ohutusnaitajad

Kdrgeim voimalik ohutuse kategooria

« SIL 3 standardi EN 61508 kohaselt.
« Toimivustase e standardi EN ISO 13849-1 kohaselt.

Siisteemi struktuur

2-kanaliga koos diagnostikafunktsiooniga (1002D)

Tooreziimi Ulesehitus

"Suur ndudlus” standardi EN 61508 kohaselt (suur ndudlusmaér).

Ohtu kujutava seiskumise tdendosus tun-
nis (PFH-vaartus)

< 1,00E-09 (1 FIT)

Survekatsetuse intervall (EN 61508)

20 aastat, seejarel tuleb komponent uuega asendada.

Remondi aeg

100 tundi

Ohutu olek

Vaartus 0 kdigi ohutusnduete kohaste protsessivaartuste F-DO puhul (valjund on valja lilita-
tud).

Ohutu valjund

P-M lilitus (koormuspinge toitest)

24 V DC valjund standardi EN 61131-2 kohaselt lihise- ja lilekoormuskindel.

Nimivool

1A

Lekkevool (0 signaali puhul)

Tavaliselt — 2 mA (2 V / 1 kQ koormustakistuse korral)
(Markus: voolusuund on F-DO_M-It F-DO_P suunas)

Sisene pingelang
(P ja M valjund)

max 3V

Lihisekaitse

Elektrooniline, rakendumisvaartus: 2,8-9 A

Ulekoormuskaitse

Rakendumisvaartus: 1,4-1,6 A

Koormustakistuse vahemik

24 kQ -1kQ

Pinge kontroll induktiivse koormuse lahti-
Uhendamisel

Tavaliselt— 70 V

Reaktsiooniaeg (kdsk PROFIsafe®-i kau- [< 25 ms
du — valjund lillitab)
Maksimaalne kaabli pikkus 30m
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Lisaseadmete tehnilised andmed 1
Vljasiini lides DFS22B PROFlsafe’iga PROFINET 10-le

10.24 Valjasiini liides DFS22B PROFIsafe’iga PROFINET 10-le

10.24.1 Tootekood
28204247

10.24.2 Kirjeldus

Ajami muunduri MOVIDRIVE® MDX61B lisaseadme DFS22B kasutamine véimaldab
tanu selle suure jdudlusega universaalsele valjasiini lidesele Etherneti kaudu (proto-
koll PROFINET 10 RT) Ghendamist kérgema taseme automatiseerimis-, projekteeri-
mis- ja visualiseerimissulsteemidega. Kdrvuti tstklilise ja atsUklilise andmevahetusega
toimub ka ohutusenduete kohane kommunikatsioon lisaseadmetega DCS21/22B. Pa-
rameetrite ja IPOSP“®-j programmide muutmiseks saate lisaseadet DFS22B kasuta-
des otse Ule Etherneti suhelda muunduritega ning Etherneti kaudu kasutada inseneri-
tarkvara MOVITOOLS® MotionStudio. Integreeritud veebiserver tagab standardse
brauseriga (nt Internet Explorer) kiire ja lihtsa ligipaasu diagnostika vaartustele.

Tapsemat infot selle kohta leiate k&siraamatust "Valjasiini liides DFS22B
PROFlsafe’iga PROFINET 10-le", mida on voimalik tellida ettevottest SEW-
EURODRIVE.

10.24.3 Elektroonikaandmed

Lisavarustus DFS22B

DFS22B Rakenduste protokollid * PROFINET IO (Etherneti freimid freimituvastusega 8892,,) ajamimuunduri juhti-
miseks ja parameetrimiseks.

B run » HTTP (Hypertext Transfer Protocol) diagnostika labiviimiseks veebibrauseri abil.
i « SMLP (Simple MOVILINK Protocol), tarkvara MOVITOOLS® MotionStudio kasuta-
FAULT tav protokoll.

Kasutatud portide numbrid + 300 (SMLP)
+ 80 (HTTP)
Etherneti teenused * ARP
+ ICMP (Ping)
ISO/OSI kiht 2 Ethernet Il
Boodikiirus 100 MBaudi taisdupleks protsessis
Uhendamistehnika Kaks RJ45-pistikiihendust koos sisemise lilituse ja automaatse ristumisega
Adresseerimine 4-baidine IP-aadress v6i MAC-ID (00:0F:69:xx:XX:XX)
Tootja kood 010A e,

X30

(Vendor-ID)

Kasutuselevdtu abivahendid |* Inseneritarkvara MOVITOOLS® MotionStudio
» Juhtseade DBG60B

F-aadress Torkekindla aadressi seadistamine lisaseadmega DCS21/22B
Umbritseva keskkonna tempe- [0-55 °C
ratuur

23535083/ET — 11/2017
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1 Lisaseadmete tehnilised andmed
Ohutusmoodul MOVISAFE DCS21B/22B/31B/32B

10.25 Ohutusmoodul MOVISAFE® DCS21B/22B/31B/32B
10.25.1 Tootekoodid

10.25.2 Kirjeldus

jde

*  Ohutusmoodul DCS21B koos valmiskujul kaabliga DAE34B: 28200993
*  Ohutusmoodul DCS21B vahetamise korral (ilma DAE34B-ta): 28200977
*  Ohutusmoodul DCS22B koos valmiskujul kaabliga DAE34B: 28207572
*  Ohutusmoodul DCS22B vahetamise korral (ilma DAE34B-ta): 18247369
*  Ohutusmoodul DCS31B: 28200985

*  Ohutusmoodul DCS32B: 18247377

Seeria MOVISAFE® mudelid DCS21B/22B ja DCS31B/32B on mdeldud funktsionaalse
ohutuse laiendamiseks. Need taidavad erinevaid ajami kontrollfunktsioone, nagu seis-
mise, pddrlemissageduse, pdorlemissuuna voi asendi seire. Peale selle saab turvalis-
te sisendite ja valjundite kaudu andurisignaale to6delda ning MOVIDRIVE® B seiska-
miskategooriate 0, 1 vdi 2 kohaselt valja lulitada.

Turvaliseks sidepidamiseks llem-turvajuhtseadmega tuleb mudelit DCS21B/22B ka-
sutada koos valjasiini liidesega DFS12B (PROFIBUS-DP-V1) v6i DFS21B
(PROFINET IO). Mudel DCS2.B/3.B Gihendatakse laienduspesaga.

Uksikasjaliku teabe leiate kasiraamatust "MOVIDRIVE® MDX61B ohutusmoodul mudel
MOVISAFE® DCS21B/22B/31B/32B", mille saate ettevéttelt SEW-EURODRIVE tellida
voi ettevotte ametlikult veebilehelt alla laadida.

MARKUS
EMU-kruvi

EMU-kruvi eemaldamine ei avalda selle kaardi kasutamise korral toimet, kuna kaardil
on DGND-PE pisitihendus.

Uksikasjaliku teabe MOVIDRIVE® B-ga iihendatavate valmiskujul kaablite kohta leiate
kasiraamatust "MOVIDRIVE® MDX61B ohutusmoodul mudel MOVISAFE®
DCS21B/22B/31B/32B", mille saate ettevottelt SEW-EURODRIVE tellida voi ettevotte
ametlikult veebilehelt alla laadida.
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10.25.3 Elektroonikaandmed

Lisaseadmete tehnilised andmed 1
Ohutusmoodul MOVISAFE DCS21B/22B/31B/32B

Lisavarustus DCS21B/22B/31B/32B
DCs21B y
n C

LED alarm/viga
LED valvetaimer
LED slisteem B
LED sisteem A

X80: toiteihendus

X81: binaarsisendite Gihendus

X82: binaarvaljundite DOO, DO1 ihendus

X83: binaarvaljundi DO2 Ghendus

X84: inkrementaal-, sin/cos-, HTL-, absoluutvaartuse anduri (andur 1) thendus

X85: inkrementaal-, sin/cos-, HTL-, absoluutvaartuse anduri (andur 2) thendus

X86: CAN-siini thendus (ainult DCS21B/22B korral)

X87: teenindusliidese (hendus
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Lisaseadmete tehnilised andmed

Juhtseade MOVI-PLC® basic DHP11B

10.26 Juhtseade MOVI-PLC® basic DHP11B

10.26.1 Tootekoodid

Juhtseadmel MOVI-PLC® basic DHP11B on kolm mudelit, mis erinevad teekidest pari-
nevate moodulite kasutatavuse poolest.

Tootekood | Seadme MOVI- Kirjeldus
PLC® basic DHP11B
mudel

18204724 |DHP11B-TO

Juhtseade MOVI-PLC® basic

18208223 |DHP11B-T1

Tehnoloogiamudel | (vbimaldab lisaks mude-
lile TO muuhulgas juhtida ka nukk-ketast,
suinkroonset talitlust)

18208231 |DHP11B-T2

Tehnoloogiamudel Il (vGimaldab lisaks mu-
delile T1 muuhulgas juhtida ka kasitsemist)

10.26.2 Kirjeldus

MOVI-PLC® on SEW-EURODRIVE'l juhtseadmete tootepere. MOVI-PLC® on standar-
di IEC 61131-3 ja PLCopeni jargi vabalt programmeeritav.

Juhtseade MOVI-PLC® basic DHP11B on varustatud alluvlidesega PROFIBUS-DP-
V1, kahe SBus-liidesega (CAN), RS485-ga ja kaheksa digitaalsisendi/-valjundiga, mil-
lest viis on katkestatavad. MOVI-PLC® basic DHP11B saab korraga juhtida 12 seadet
(MOVIDRIVE® B/compact, MOVITRAC® B, MOVIAXIS®, MOVIMOT®).

10.26.3 Elektroonikaandmed

Lisavarustus MOVI-PLC® basic DHP11B

DHP 11B Olekunaidud

Sisendi/valjundi, pUsivara, programmi, PROFIBUS-i, slisteemisiinide elektritoite LED-
id

Valjasiin

« Automaatne modulatsioonikiiruse tuvastamine vahemikus 9,6 kBaud kuni

e o o o

PROFIBUS-DP ja DP-V1 standardi IEC 61158 kohaselt

12 MBaud

Siin tuleb I16petada sobiva pistikuga
GSD-fail SEW_6007.GSD

DP identimisnumber 6007, (24579,)
Protsessi andmeid max 32

Susteemisiin

« o o o

2 susteemisiini (CAN) 12 muunduri ja CANopen sisend-/valjundmoodulite juhti-
miseks

CAN kiht 2 (SCOM tsUikliline, atslkliline) v&i protokolli SEW-MOVILINK® kaudu
Boodikiirus 125 kBaud — 1 MBaud

Valine siinildpp

Aadressivahemik: 0-127

Inseneerimine

Siinide RS485, PROFIBUS ja siisteemisiinide kaudu

Paneelreziim

RS485 kaudu

Uhendamistehnika

.

PROFIBUS: 9-pooluseline Sub-D-pistik, mis vastab standardile IEC 61158
Siisteemisiinid ja sisend/valjund: Gihendatavad klemmid
RS485: RJ10

Binaarsed sisendid/valjundid

8 sisendit/valjundit vastavalt standardile IEC 61131-2, konfigureeritavad kas sisen-
di vbi valjundina, neist 5 on katkestatavad

Malu

.

Programm: 512 kB
Andmed: 128 kB
Sailitus: 24 kB

Kasutuselevétu abivahendid

MOVITOOLS® MotionStudio integreeritud PLC-redaktoriga
(programmeerimiskeeled AWL, ST, KOP, FUP, CFC, AS; teegid muundurite opti-
meeritud juhtimiseks)
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Lisaseadmete tehnilised andmed 1 0
OST11B

10.27 OST11B

10.27.1 Tootekood
18205445

10.27.2 Kirjeldus

Lisavarustus OST11B annab juhtseadmele MOVI-PLC® basic DHP11B taiendava
RS485-lidese (COM2) kas klemmkonstruktsioonina vdi insenerilidesena. Mudelit
OST11B vdib kasutada ainult koos juhtseadmega MOVI-PLC® basic DHP11B.

Kui mudel MOVI-PLC® basic DHP11B on paigaldatud véljasiini pessa, paigaldatakse
mudel OST11B anduri pessa. Kui mudel MOVI-PLC® basic DHP11B on paigaldatud
laienduspessa, paigaldatakse mudel OST11B mudelist MOVI-PLC® basic DHP11B
ulalpool asuvasse laienduspessa.

10.27.3 Elektroonikaandmed
Lisavarustus OST11B

OST 11B RS485-liides COM2 * Inseneriarvuti, juhtterminali DOP11A/B v&i reduktormootori integreeritud sagedus-
X35:1 kuni X35:4 muunduriga MOVIMOT® (ihendamiseks
X36:1 kuni X36:3 » E/A-standard, 57,6 kBaud, kaablite kogupikkus max 200 m, diinaamiline |8pptakisti
kindlalt paigaldatud
Potentsiaaltasand COM2 on juhtseadmest MOVI-PLC® basic DHP11B galvaaniliselt eraldatud.
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Lisaseadmete tehnilised andmed
Kontrollerid DHE/DHF/DHR21 ja DHE/DHF/DHR41B

10.28 Kontrollerid DHE/DHF/DHR21 ja DHE/DHF/DHR41B

Kontrolleril DH.21B/41B on kolm mudelit, mis erinevad Uksteisest valjasiini liideste
poolest.

Seadme mudel DH.21B/41B | Viljasiini liidesed

DHE21B/41B Ethernet TCP/IP, UDP

DHF21B/41B Ethernet TCP/IP, UDP, PROFIBUS DP-V1,
DeviceNet™

DHR21B/41B Ethernet TCP/IP, UDP, PROFINET, EtherNet/IP™,

ModbusTCP/IP

10.28.1 Kirjeldus

Vabalt programmeeritav liikumiskontroller (MOVI-PLC®)

OMH41B-tlupi SD-kaarte kasutades saab kontrollerit kasutada vabalt programmeeri-
tava liikumiskontrollerina MOVI-PLC®. MOVI-PLC® on programmeeritava maluga liiku-
miskontrollerite pere. See vdimaldab mugavat ja voimsat ajamilahenduste ja loogika-
tootluse automatiseerimist ning protsesside juhtimist programmeerimiskeelte abil stan-
dardi IEC 61131-3 kohaselt.

«  MOVI-PLC® on universaalne, kuna juhib optimaalselt kdiki SEW-i muundureid ja
on tanu programmide uldkasutatavusele hdlpsalt uuendatav véimsamale MOVI-
PLC® versioonile.

«  MOVI-PLC® on skaleeritav tanu mitmele erinevale riistvaraplatvormile (standard,
advanced jne) ning modulaarsele tarkvarakontseptile (teegid mitmetele rakendus-
tele).

+  MOVI-PLC® on véimas tanu pdhjalikele tehnoloogiatele (nt nukk-ketas, stinkroon-
talitlus) ja ndudlike rakenduste (nt kasitsemine) juhtimisele.

Seadme MOVI-PLC® standard véimsusklass

+ Kontroller DH.21B vdimaldab teostada nii koordineeritud the telje liigutusi kui ka
valiste sisendite/valjundite ja paneeli Drive Operator Panel (DOP) rakendamist.
Seega sobib mudel DH.21B keskmiselt keeruliste masinate autonoomseks juhti-
miseks voi mooduljuhtimiseks.

Véimsusklass MOVI-PLC® advanced

» Kontrollerit DH.41B iseloomustab suurem liidesevalik ja suurem véimsus, mis voi-
maldab teha ka keerulisi arvutusi ning naiteks interpoleeritud liikumisi. Mudel
DH.41B sobib seetdttu masinate ja elementide automatiseerimiseks. Integreeritud
Etherneti-lidese kaudu saab kontrolleri DH.41B otse juhttasemega (ihendada.

Konfigureeritav rakendusekontroller (CCU)

OMC41B-tulpi SD-kaarte kasutades saab kontrollerit kasutada konfigureeritava ra-
kendusekontrollerina (CCU). Sellega saab kaivitada vaid ettevdtte SEW-EURODRIVE
toodetud, standardseid rakendusmooduleid. Rakendusmoodulid saab tanu graafilisele
konfiguratsioonile kiiresti ja lihtsalt td6le panna. Defineeritud protsessiandmete liides
pakub seda funktsiooni kdrgema taseme juhtseadmele. Kasutuselevottu toetab juhtre-
Ziimiga protsessiandmete monitor.
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Lisaseadmete tehnilised andmed 1
Kontrollerid DHE/DHF/DHR21 ja DHE/DHF/DHR41B

Véimsusklass CCU standard

Véimsusklass CCU standard on méeldud theteljefunktsionaalsuse ja keskmiste reakt-
siooniaegadega rakendusmoodulitele. Konfigureeritava rakenduskontrolleriga saab
Uhendada maksimaalselt 16 telge. Kasutatavad on jargmised rakendusmoodulid, mida
saab kaivitada tooriistaga AxisConfigurator.

+ Po&drlemiskiiruse etteandmine

* Nuki positsioneerimine

» Siini positsioneerimine 6 protsessiandmega
+  Uhetelje-universaalmoodul

Véimsusklass CCU advanced

Véimsusklass CCU advanced on mdeldud Uhe- ja mitmeteljefunktsionaalsuse ning G-
hikeste reaktsiooniaegadega rakendusmoodulitele. Kasutatavad on jargmised raken-
dusmoodulid.

+  Uheteljefunktsionaalsus:

podrlemiskiiruse etteandmine

nuki positsioneerimine

siini positsioneerimine 6 protsessiandmega

Uhetelje-universaalmoodul
* Mitmeteljefunktsionaalsus:
— SyncCrane

— energiasaastu-RBG
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1 0 Lisaseadmete tehnilised andmed

Kontrollerid DHE/DHF/DHR21 ja DHE/DHF/DHR41B

10.28.2 DHE21B/41B elektroonikaandmed

Lisavarustus DHE21B/41B

DHE 41B

1
'
0
(]

(]

Tootekood

Mudel DHE21B: 18236073
Mudel DHE41B: 18211607

Potentsiaaltasandid

Mudelil DHE21B/41B on jargmised potentsiaaltasandid:
« potentsiaal juhtseade / CAN 1/ COM1

» potentsiaal COM2

» potentsiaal binaarsed sisendid ja valjundid

» potentsiaal susteemisiin CAN 2

Malu

» Sailitatavad andmed: 32 kB

» Slsteemi muutujad (sailitus): 8 kB

Programmimalu:

» DHE21B 2 MB (rakendusprogrammile koos IEC-teekidega)
+ DHE41B 6 MB (rakendusprogrammile koos IEC-teekidega)
Andmemalu:

+ DHE21B 4 MB (IEC-rakendusele)

» DHE41B 8 MB (IEC-rakendusele)

Sulsteemisiin CAN 2
X32:1 kuni X32:3
Slisteemisiin CAN 1
X33:1 kuni X33:3

» Susteemisiinid CAN 1 ja CAN 2 vastavad CAN-spetsifikatsiooni 2.0 osadele
A ja B, ulekandetehnoloogia standardile ISO 11898

» Sulsteemisiin CAN 2 on galvaaniliselt eraldatud

» Max 64 kasutajat siisteemisiini CAN kohta

* Max 64 SCOM Transmit-objekti / 32 vastuvdetavat objekti siisteemisiini
CAN kohta

* Aadressivahemik 0-127

» Boodikiirus 125 kBaud — 1 MBaud

» Kui siinildpuks on kas X32 voi X33, tuleb I16pptakisti (120 Q) valjastpoolt
Uhendada

» Pistikud X32 v6i X33 voib kasitsi ara tdmmata, susteemisiini katkestamata

» Sulsteemisiini saab kaitada kas 2. kihis (SCOM tsukliline, atstikliline) véi pro-
tokolli SEW-MOVILINK® kohaselt

Ethernet 1 X36

Susteemisiin, reserveeritud

Ethernet 2 X37

« TCP/IP
« Uhendusvdimalused: inseneriarvuti, teine juhtseade, Intranet

USB USB 1.0 inseneriarvuti ihendamiseks (ettevalmistamisel)
RS485-liides COM1/2 |+ Juhtterminali DOP11A/B vdi reduktormootori Uhendamiseks integreeritud
X34:1 - C34:4 sagedusmuunduriga MOVIMOT®
» E/A-standard, 57,6 / 9,6 kBaud, kaablite kogupikkus max 200 m
» Dunaamiline I16pptakisti on kindlalt paigaldatud.
SD-malukaart » Arvutiga loetav

 Sisaldab:
— pusivara
— |EC-programmi

— andmed
* Vahem. 128 MB malu

Inseneerimine

Inseneerimine toimub jargmiste liideste kaudu:
» Ethernet 2 (X37)
» USB (X35)
Koiki juhtseadmega MOVI-PLC® advanced DHE41B tihendatud ettevotte SEW
komponente saab inseneerida juhtseadme MOVI-PLC® advanced DHE41B
kaudu.
Juhtseadme MOVI-PLC® advanced DHE41B arendust ei saa teostada muun-
durite kaudu.
* Inseneritarkvara MOVITOOLS®

MotionStudio PLC-redaktoriga
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10.28.3 DHF21B/41B elektroonikaandmed

i

MARKUS

Lisaseadmete tehnilised andmed
Kontrollerid DHE/DHF/DHR21 ja DHE/DHF/DHR41B

Mudeliga DHE41B identsed Uhendused leiate jaotisest "DHE41B elektroonikaand-

med".

Lisavarustus DHF21B/41B

DHF 41B

Tootekood

.

DHF21B: 18236081
DHF41B: 18211615

Potentsiaaltasandid

Mudelil DHF21B/41B on jargmised potentsiaaltasandid:

.
.
.
.
.

potentsiaal juhtseade / CAN 1/ COM1
potentsiaal COM2

potentsiaal binaarsed sisendid ja valjundid
potentsiaal stisteemisiin CAN 2
potentsiaal PROFIBUS

PROFIBUS-i Gihendus
X30P:1 — X30P:9

9-pooluselise Sub-D-pistiku kaudu, kontaktide asetus vastab standardile
IEC 61158

Automaatne boodikiiru-
se tuvastamine

9,6 kBaud — 12 MBaud

SD-malukaart

Arvutiga loetav
Sisaldab:

— pusivara
— |EC-programmi

— andmed
Vahem. 128 MB malu

DeviceNet™"-i ihendus
X30D:1 - X30D:5

Kahejuhtmeline siin ja kahejuhtmeline toitepinge DC 24 V viiepooluselise
Phoenixi klemmiga
Kontaktide asetus vastab DeviceNet"-i spetsifikatsioonile

10
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1 0 Lisaseadmete tehnilised andmed

Kontrollerid DHE/DHF/DHR21 ja DHE/DHF/DHR41B

10.28.4 DHR21B/41B elektroonikaandmed

i

MARKUS

Mudelitega DHE21B/41B voi DHF21B/41B identsed Uhendused leiate peatikkidest
"Lisavarustus DHE21B/41B" ja "Lisavarustus DHF21B/41B".

Lisavarustus DHR21B/41B

DHR 41B

Tootekood - DHR21B: 18236103
« DHR41B: 18216323
Elektritoide Sisse ehitatud seadmesse MOVIDRIVE® MDX61B:

« sisendvéimsus: P, =9,5W
Sisse ehitatud MOVIAXIS®-ilemmoodulisse (MXM):
» sisendvoimsus: P, = 12 W

Etherneti-ihendus

Pesa RJ45 kaudu, kontaktide asetus vastab standardile IEC 11801

X30-1, X30-2 Integreeritud Etherneti kommutaator automaatse ristumise ja automaatse labi-
raakimise funktsioonidega.
SD-malukaart * Arvutiga loetav

» Sisaldab:
— pusivara
— |IEC-programmi

— andmed
* Vahem. 128 MB malu

Inseneerimine

Taiendav insenertehniline juurdepads PROFINET-i, EtherNet/IP™-i ja Modbus
TCP/IP-lidese kaudu (X30:1/2)
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Lisaseadmete tehnilised andmed
Ohutustehniline pidurdusmoodul BST

10.29 Ohutustehniline pidurdusmoodul BST

10.29.1 Tootekoodid

Ohutustehnilisel pidurdusmoodulil on kolm mudelit.

Tilibitahis Tootekood Heakskiidetud SEW-i ketaspidurid

BST 0.6S-460V-00 08299714 Ko&ik piduriméhised pingega AC 460 V ja vdimsusega < 120 W.

Redundantsete siisteemide jaoks vdib hendada ka mitu pidu-
rimahist. Sel juhul ei tohi koguvdimsus Uletada 120 W.

BST 0.7S-400V-00 13000772 Kaik pidurimahised pingega AC 400 V ja vimsusega < 120 W.

Redundantsete susteemide jaoks voib Gihendada ka mitu pidu-
rimahist. Sel juhul ei tohi koguvdimsus Uletada 120 W.

BST 1.2S-230V-00 13001337 Kaik pidurimahised pingega AC 230 V ja vimsusega < 120 W.

Redundantsete stisteemide jaoks vdib hendada ka mitu pidu-
rimahist. Sel juhul ei tohi koguvdimsus Uletada 120 W.

10.29.2 Kirjeldus

Ohutustehnilise pidurdusmooduliga BST saab tGhendada valise veakindla ohutus-
relee/turvajuhtseadme. See lillitab Uhendatud kdsuseadme (nt avariiseiskamis-
seadme) rakendamisel ohutusega seotud juhtpinge U, valja.

Olemas on UL-i luba.

Ohutusega seotud juhtpinge U, valjalllitamisel lUlitub Ghendatud pidur pingesta-
mata olekusse. Nii katkestatakse Uhendatud piduri 6hutamiseks vajalik energiava-
rustus ohutult.

Selle asemel, et piduri juhtseadet kaitsmete vai lllitite abil toitevorgust galvaanili-
selt lahutada, takistatakse siin kirjeldatud valjaliilitamisega kindlalt ohutustehnilise
pidurdusmooduli BST jéupooljuhtide juhtimist. Seelabi lilitatakse (hendatud pidur
pingevabaks, kuigi ohutustehnilise pidurdusmooduli BST toitepinge on endiselt
olemas.

10
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1 Lisaseadmete tehnilised andmed
Ohutustehniline pidurdusmoodul BST

10.29.3 Elektroonikaandmed

ﬁ SEW

PIN: 13001337 1111 _@rake 08I

SIN: 0053481

Typ: BST 1.25-230V-00

Uz 350...750V DC
24V DC

O OO0 O0O0
O OO0OO0OO0OO0OO0OO0oOo

T Uy O

13/14 1

374 5INC/6,

|

OO O0OO0OO0OO0OO0Oo

0 O OO

| 1/NC /2

o8] [o8§]
@ @ @ @ @ @

s

9007202044464779
Klemm Funktsioon
1 +U, Sisend: vaheahela pinge +
2 -U, Sisend: vaheahela pinge —
5 SVI24 Sisend: ohutusega seotud juhtpinge U
6 S0v24 Etalonpotentsiaal: ohutusega seotud juhtpinge U
3 DBI24 Sisend: funktsionaalne juhtpinge Uy
4 DGND Etalonpotentsiaal: funktsionaalne juhtpinge U,
13 RD Valjund: pidur
14 WH
15 BU
D Kaitsemaandus
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11
11.1

11.1.1

11.1.2

Valiste tarvikute tehnilised andmed 1 1
Kinnitusplaat DMP11B

Valiste tarvikute tehnilised andmed
Kinnitusplaat DMP11B

Tootekood
08183988

Kirjeldus

DMP11B

1454393867

Kui MOVIDRIVE® MD_60A  suurusega 2 asendatakse seadmega
MOVIDRIVE® MDX61B suurusega 2S, vdimaldab kinnitusplaat DMP11B seadme
MDX61B suurusega 2S kinnitada olemasolevale paigaldusplaadile, iima et tuleks puu-
rida uued kinnitusavad.
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1 1 Valiste tarvikute tehnilised andmed
Puutekaitse DLB11B

11.2 Puutekaitse DLB11B

11.21 Tootekood
08231117 (tarnekomplektis 12 tk)

11.2.2 Kirjeldus

1454399115

Puutekaitse DLB11B vdimaldab jargmiste seadmete korral saavutada kaitseastme
1P20:

+  MOVIDRIVE® MDX61B suurusega 4 (AC 500 V seadmed: MDX61B0370/0450;
AC 230 V seadmed: MDX61B0220/0300)

+  MOVIDRIVE® MDX61B suurusega 5 (AC 500 V seadmed: MDX61B0550/0750)
+  MOVIDRIVE® MDRG60A suurusega 4 (MDR600750-503-00) regeneratiivtoide
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11

Puutekaitse DLB21B (suurusele 7)

Viliste tarvikute tehnilised andmed

Puutekaitse DLB21B (suurusele 7)

11.3

Tootekood

11.3.1

18226086

Kirjeldus

11.3.2

2422310283

Puutekaitse DLB21B vdimaldab jargmiste seadmete korral saavutada kaitseastme

IP20:

MOVIDRIVE® MDX61B suurusega 7

(AC 500 V seadmed: MDX61B1600/2000/2500)
Puutekaitsme kinnitusvahendid sisalduvad tarnekomplektis. Klient peab puutekaitsme

Oiked vores toitejuhtmete ja mootori toite-

kohandama oma kaablite paigutusega (valjal

juhtmete jaoks).

210¢/1L — 13/€80G€S9€C
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1 1 Valiste tarvikute tehnilised andmed
Paigaldussokkel DLS11B (suurusele 7)

11.4 Paigaldussokkel DLS11B (suurusele 7)

11.4.1 Tootekood
18226027

11.4.2 Kirjeldus
699

A
Y

417
325

&,
(@

650

A
A\

2076984331

2422224267

Paigaldussokkel on spetsiaalselt méeldud seadmete MOVIDRIVE® B suurusega 7
(MDX61B1600/2000/2500) lulituskappi paigaldamiseks. Sokkel on varustatud integ-
reeritud kaablilukustuslatiga ja tagab piisavalt ruumi toitejuhtmete ning mootori toite-
juhtmete Uhendamiseks. Esipaneeli saab paigaldustdddeks eemaldada. Vahendid
muunduri kinnitamiseks paigaldussoklisse on tarnekomplektis.
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11.5

11.5.1

11.5.2

Valiste tarvikute tehnilised andmed 1 1
Seinahoidik DLH11B (suurusele 7)

Seinahoidik DLH11B (suurusele 7)

Tootekood

Kirjeldus

18226108

383 (15.08)

, 320 (12.6) ,

30 (1.18)

120 (4.72)

211 (8.31)

320 (12.6)
640 (25.2)
700 (47.56)

9007201676959499

Seinahoidik on  mdeldud seadmete MOVIDRIVE® B  suurusega 7
(MDX61B1600/2000/2500) seinale kinnitamiseks. Vahendid muunduri kinnitamiseks
seinahoidikusse on tarnekomplektis. Vahendid seinahoidiku seinale kinnitamiseks ei
sisaldu tarnekomplektis.
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1 1 Valiste tarvikute tehnilised andmed
Liitmikukomplekt DLA11B (suurusele 7)

11.6  Liitmikukomplekt DLA11B (suurusele 7)

11.6.1 Tootekood
18223125

11.6.2 Kirjeldus

Liitmikud jargmistele seadmetele toitejuhtmete ja mootori toitejuhtmete Uhendamiseks,
mille ristldige on kuni 240 mm?:

«  MOVIDRIVE® MDX61B suurusega 7
(AC 500 V seadmed: MDX61B1600/2000/2500)
Liitmikukomplekt sisaldab jargmisi liitmikke:
e 9 kruvi M12x30
e 9 mutrit M12
+ vedruseibid
+ seibid
+ 3 kaitsemaandusklemmi maanduslati jaoks (max 240 mm?)

334  Kasutusjuhend - MOVIDRIVE® MDX60B/618

23535083/ET — 11/2017



23535083/ET — 11/2017

Valiste tarvikute tehnilised andmed 1 1
Ohukanal DLK11B (suurusele 7)

11.7  Ohukanal DLK11B (suurusele 7)

11.7.1 Tootekood
18226035

11.7.2 Kirjeldus

Jargmisel joonisel on kujutatud &hukanalit seadmete MOVIDRIVE® B suurusega 7
(MDX61B1600/2000/2500) jahutamiseks:

/

755 ... 280

18014400586472715

Ohukanal pikendab seadmesse suurusega 7 sisse ehitatud dhukanalit liilituskapi lae-
ni, et heitsoojus saaks liilituskapist valjuda. Ohukanal aitab parandada temperatuuri-
juhtimist. Eeltingimuseks on vdimalus 6hku lulituskapi lae kaudu eemaldada (tolmu-
kaitse jne).
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1 1 Valiste tarvikute tehnilised andmed
Vaheahelaiihendus DLZ11B (suurusele 7)

11.8 Vaheahelailhendus DLZ11B (suurusele 7)

11.8.1 Tootekood

Vahellli thendus DLZ11B on saadaval kolmes pikkuses:

Tulp Tootekood
DLZ11B /100 mm |18231934
DLZ11B /200 mm |18235662
DLZ11B /300 mm |18235670

11.8.2 Kirjeldus

9007201677055883

Vaheahelaihendus muundurite ja regeneratiivtoite suurusega 7 kullgsuunaliseks
Uhendamiseks.

- MOVIDRIVE® MDX61B suurusega 7
(MDX61B1600/2000/2500)

* Regeneratiivtoide MOVIDRIVE® MDR61B, suurus 7
(MDR61B1600/2500)

»  Mootorivaheldi MOVIDRIVE® MDX62B, suurus 7

Vaheahelaiihendus (+U,; —U,) suurusele 7 on standardselt klilgsuunaline. Vaheahela-
Uhendus DLZ11B vdimaldab Uhendada kaks MOVIDRIVE® B-seadet suurusega 7.
Olenevalt vaheahelalihendusest tuleb seadmed paigutada teineteisest 100 mm,
200 mm véi 300 mm kaugusele; tolerants on umbes 4 mm. Tarnekomplekt sisaldab
isoleeritud voolusiini ja kinnitusvahendeid.
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Valiste tarvikute tehnilised andmed 1 1
Vaheahela adapter 2Q DLZ12B (suurusele 7)

11.9 Vaheahela adapter 2Q DLZ12B (suurusele 7)

11.9.1 Tootekood
18227295

11.9.2 Kirjeldus

\//;O

@
=
&
</

2422222347
Vaheahela adapter vaheahela Ghendamiseks seadme alumise kuljega.
Seadmetele:
+ MDX61B1600-503-2-0T/L
+  MDX61B2000-503-2-0T/L
+  MDX61B2500-503-2-0T/L
ja
+  MDX62B1600-503-2-0T/L
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1 1 Valiste tarvikute tehnilised andmed
Vaheahela adapter 2Q DLZ12B (suurusele 7)

+  MDX62B2000-503-2-0T/L
+  MDX62B2500-503-2-0T/L

Vaheahelaihendus (+U,; —U,) suurusele 7 on standardselt kiilgsuunaline. Vaheahela
adapter 2Q véimaldab +U, ja —U, Ghendada seadme alumise kuljega.

Vaheahela adapterit saab kasutada vaheahela (hendamiseks seadmetel
MOVIDRIVE® B suurusega 0 kuni 6.

338  Kasutusjuhend - MOVIDRIVE® MDX60B/61B

23535083/ET — 11/2017



23535083/ET — 11/2017

Valiste tarvikute tehnilised andmed 1 1
Vaheahela adapter 4Q DLZ14B (suurusele 7)

11.10 Vaheahela adapter 4Q DLZ14B (suurusele 7)

11.10.1 Tootekood
18227287

11.10.2 Kirjeldus

2435823499
Vaheahela adapter vaheahela thendamiseks seadme alumise kuljega.
Seadmetele:
+ MDX61B1600-503-4-0T/L
+ MDX61B2000-503-4-0T/L
+ MDX61B2500-503-4-0T/L

+  MDX62B1600-503-4-0T/L
+  MDX62B2000-503-4-0T/L
+  MDX62B2500-503-4-0T/L

Vaheahelaihendus (+U,; —U,) suurusele 7 on standardselt kiilgsuunaline. Vaheahela
adapter 4Q vdimaldab +U, ja —U, Uhendada seadme alumise kiljega. Vaheahela
adapter on méeldud vaheahela (ihendamiseks seadmetega MOVIDRIVE® B suuruse-
ga 0 kuni 6.
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Pidurdustakistite, drosselite ja filtrite tehnilised andmed
Pidurdustakistid BW... / BW...-T / BW...-P

12
12.1

12.1.1

Pidurdustakistite, drosselite ja filtrite tehnilised andmed
Pidurdustakistid BW... /| BW...-T / BW...-P

Uldteave

* Pidurdustakistid BW... / BW...- T ja BW...- P on kooskélastatud ajamimuundurite

MOVIDRIVE® tehniliste naitajatega.

+ Alates Umbruse temperatuurist 40 °C tuleb iga 10 K kohta véimsust vahendada

4% vorra. Maksimaalset Umbruse temperatuuri 80 °C ei tohi lletada.

PTC-termistor BW090-P52B

« Otsepaigaldus seadmetele MOVIDRIVE® MDX60B/61B suurusega 0 (0005-0014)

(— ptk "MOVIDRIVE® MDX60B médtjoonised")

+ Seadmed MOVIDRIVE®tohib (iksteise kdrvale paigutada ka paigaldatud pidurdus-

takistiga BW090-P52B.

+ Termistor kaitseb end (reversiivselt) regeneratiivse Ulekoormuse eest, suurenda-
des jarsult takistust ja energiat mitte enam vastu véttes. Muundur lilitub seejarel

pidurikatkesti térkega (F04) valja.

Lamekonstruktsiooniga pidurdustakistid

* Puutekaitsega (IP54).

+ Lameda konstruktsiooniga takistitel on sisemine termiline kaitse (valjavahetamatu
sulavkaitse) dokumenteeritud paigutusega ajami muundurist ja lametakistist, mis
Ulekoormuse korral vooluahela katkestab. Jargida tuleb projekteerimiseeskirju ja

ajamimuunduri ning pidurdustakisti dokumenteeritud maaranguid.

* Puutekaitsme ja kandesiinikinnituse saate tarvikutena tellida ettevéttelt

SEW-EURODRIVE.
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Pidurdustakistite, drosselite ja filtrite tehnilised andmed 1 2
Pidurdustakistid BW... / BW...-T / BW...-P

Traat- ja terasvoretakistid
» Perforeeritud plekist korpus (IP20), mis on paigalduspinna suunas avatud.

+ Traat- ja terasvoretakistite lUhiajaline koormatavus on kdrgem kui lamekonstrukt-
siooniga pidurdustakistitel (— susteemikésiraamat MOVIDRIVE® MDX60B/61B,
ptk "Pidurdustakisti valik").

* Pidurdustakistitesse BW...-T on sisse ehitatud termorelee.
» Pidurdustakistitesse BW...-P on sisse ehitatud termiline voolupiirik.

Ettevote SEW-EURODRIVE soovitab traat- ja terasvoretakisteid kaitsta liigvoolu eest
lisaks bimetallreleega rakendusklassist 10 voi 10A (standardi EN 60947-4-1 kohaselt).
Seadistage rakendusvool vaartusele |- (— jargmised tabelid). Arge kasutage elektroo-
nilist vdi elektromagnetilist kaitset, need vdivad vallanduda juba lUhiajalise, lubatava
voolupiiri Uletamise puhul.

Seeria BW...-T / BW...-P pidurdustakistite korral saate alternatiivina bimetallreleele
Uhendada integreeritud temperatuurianduri vbi 2-soonelise varjestatud kaabliga liig-
voolurelee. Pidurdustakistite BW...-T ja BW...-P kaablid v6ib Ghendada eest véi ta-
gant (— pidurdustakistite BW... / BW...-T / BW...-P mddtjoonis). Katke vabad keer-
mesavad korgiga.

Takistite pinnad saavutavad P,-ga koormamisel kdrge temperatuuri. Paigalduskoha
valimisel tuleb sellega arvestada. Harilikult paigaldatakse pidurdustakistid IUlituskapi
peale.

Jargmistes tabelites toodud vdimsusandmed néitavad pidurdustakistite koormatavust
soOltuvalt nende sisselllituskestusest (sisselllituskestus = pidurdustakisti ED protsenti-
des vorreldes tsukli kestusega < 120 s).

12.1.2 UL-i ja cUL-i luba

UL ja cUL on BW...-tlilpi pidurdustakistitele andnud loa kasutamiseks koos ajami-
muunduritega MOVIDRIVE® B. Soovi korral annab ettevéte SEW-EURODRIVE selle
kohta téendi. Pidurdustakistitel BW...-T ja BW...-P on muundurist MOVIDRIVE® sdltu-
matu cRUus-i luba.

12.1.3 Roo6pihendus

M&ne muunduri-takistikombinatsiooni korral tuleb kaks Ghevaartuselist pidurdustakistit
Uhendada paralleelselt. Sel juhul tuleb bimetallreleel seada rakendumisvool tabeli-
vaartuse |: topeltvaartusele. Pidurdustakistite BW...-T / BW...-P korral tuleb termore-
leed/liigvoolureleed Ghendada jadamisi.

121.4 Paigaldusasend

Pidurdustakistite BW korral on lubatud ainult horisontaalne paigaldusasend, vélja
arvatud lamekonstruktsioon.

Kaugus kilgede pool peab olema 20 cm ja kaugus pidurdustakistuse kohal 30 cm.
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Pidurdustakistite, drosselite ja filtrite tehnilised andmed
Pidurdustakistid BW... / BW...-T / BW...-P

12

12.1.5 Omistamine AC 400/500 V seadmetele (...-5_3)
Pidurdustakisti tiiiip BW... BW090- | BW100-005 | BW100-006 |BWO072-00 | BW072-00 BW168 BW268
P52B 3 5
Tootekood 08245630 08262691 08217017 08260583 | 08260605 | 0820604X | 08207151
Pidurdustakisti tuip BW...-T BW100-006-T BW168-T BW268-T
Tootekood 18204198 18201334 | 18204171
Pisipidurdusvdimsus (= 100% ED) 0,10 kW 0,45 kW 0,6 kW 0,23 kW | 0,45 kW 0,8 kW 1,2 kW
Koormatavus 50% ED" 0,15 kW 0,60 kW 1,1 kW 0,31 kW | 0,60 kW 1,4 kW 2,2 kW
25% ED korral 0,2 kW 0,83 kW 1,9 kW 0,42 kW | 0,83 kW 2,6 kW 3,8 kW
12% ED 0,4 kW 1,11 kW 3,6 kW 0,58 kW | 1,11 kW 4,8 kW 7,2 kKW
6% ED 0,7 kW 2,00 kW 5,7 kW 1,00 kW | 2,00 kW 7,6 KW 11 kW
Arvestage muunduri regeneratiivset voimsuspiirangut!

(= 150% mootori soovitatavast véimsusest — tehnilised andmed)
Takistuse vaartus Rgy 90 Q + 35% 100 Q + 10% 720+ 10% 68 Q +10%
Rakendumisvool (F16) I - 1A 24 A 0,6 A 1A 34A 4,2 A
Konstruktsioonitiip PTC Lamekonst- | Traattakisti ke- | Lamekonstruktsioon |Traattakisti keraamilisel to-

ruktsioon | raamilisel torul rul
Uhendused/ Kaabel Kaabel Keraamilised Kaabel Keraamilised klemmid
pingutusmoment klemmid 2,5 mm? (AWG13)

2,5 mm? 0,5Nm
(AWG13)
0,5 Nm
Kaitseaste IP20 IP54 IP20 (paigalda- IP54 IP20 (paigaldatuse korral)
tuse korral)
Umbritseva keskkonna temperatuur -20 ... +40°C
oy
Jahutusviis KS = isejahutus
Soovitatavad MOVIDRIVE®-i mudelid | 0005-0014 | 0005-0022 | 0015-0040 0005-0014 0005-0040 | 0015-0040
1) ED = pidurdustakisti sisselilituskestus vorreldes tsiikli kestusega T D < 120 s.
Pidurdustakisti tiitip BW... BW147 BW247 BW347 BW039-012
Tootekood 08207135 08207143 08207984 08216894
Pidurdustakisti tulip BW...-T BW147-T BW247-T BW347-T BW039-012-T | BW039-026-T | BW039-050-T
Tootekood 18201342 18200842 18201350 18201369 18204155 18201377
Pusipidurdusvdimsus (= 100% ED) 1,2 kW 2,0 kW 4,0 kW 1,2 kW 2,6 kW 5,0 kW
Koormatavus 50% ED" 2,2 kW 3,6 kW 7,2 kW 2,1 kW 4,7 kW 8,5 kW
25% ED korral 3,8 kW 6,4 kW 12,8 kW 3,8 kW 8,3 kW 15,0 kW
12% ED 7,2 kW 12 kW 20 kw2 7,2 kW 15,6 kW 24,0 kw?
6% ED 11 kW 19 kW 20 kW2 11,4 kKW 24,0 kW 24,0 kW?
Arvestage muunduri regeneratiivset véimsuspiirangut.

(= 150% mootori soovitatavast véimsusest — tehnilised andmed)
Takistuse vaartus Rgy 47 Q£ 10% 39Q+10%
Rakendumisvool (F16) I 5A 6,5 A 9,2 A 55A ‘ 8,1A 11,3 A
Konstruktsioonitutip Traattakisti keraamilisel torul Terasvoretakisti
Uhendused/ Keraamilised klemmid 2,5 mm? (AWG13) / 0,5 Nm Poldid M8 /
pingutusmoment BW347-T: keraamilised klemmid 10 mm? (AWG8) / 1,6 Nm 6 Nm
Kaitseaste IP20 (paigaldatuse korral)
Umbritseva keskkonna temperatuur -20...+40°C
Sy
Jahutusviis KS = isejahutus
Soovitatavad MOVIDRIVE®-i mudelid 0055/0075 0110
1) ED = pidurdustakisti sisselulituskestus vorreldes tsiikli kestusega T D <120 s.
2) Fulusikaline vdimsuspiirang vaheahela pinge ja takistuse vaartuse tottu.
Pidurdustakisti tiiiip BW... BW018-015
Tootekood 08216843
Pidurdustakisti tutip BW...-T/-P BWO018-015-P BW018-035-T BW018-075-T BW915-T
Tootekood 18204163 18201385 18201393 18204139
Pusipidurdusvdimsus (= 100% ED) 1,5 kW 3,5 kW 7,5 kW 16 kW
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Pidurdustakistite, drosselite ja filtrite tehnilised andmed
Pidurdustakistid BW... / BW...-T / BW...-P

Pidurdustakisti tiiiip BW... BW018-015

Koormatavus 50% ED" 2,5 kW 5,9 kW 12,7 kKW 27,2 kW
25% ED korral 4,5 kW 10,5 kW 22,5 kW 48 kW
12% ED 6,7 kW 15,7 kW 33,7 kW 62,7 kW?
6% ED 11,4 kW 26,6 kW 52,2 kW? 62,7 kW?

Arvestage muunduri regeneratiivset voimsuspiiran

gut.

(= 150% mootori soovitatavast vdimsusest — tehnilised andmed)

Takistuse vaartus Ry 18 Q+10% 15Q+10%
Rakendumisvool (F16) I 9,1A 13,9A 204 A 326 A
Konstruktsioonittp Traattakisti keraamilisel Terasvoretakisti
torul

Uhendused/ BWO018-015: keraamili- Poldid M8 / 6 Nm
pingutusmoment sed klemmid

2,5 mm? (AWG13) /

0,5Nm
BW018-015-P: klemm
2,5 mm? (AWG13) /
1 Nm
Kaitseaste IP20 (paigaldatuse korral)
Umbritseva keskkonna temperatuur -20...+40°C
oy
Jahutusviis KS = isejahutus
Soovitatavad MOVIDRIVE®-i mudelid 0150/0220 ja 2 x ro6p 0370/0450 korral 0220
3)

1) ED = pidurdustakisti sisselulituskestus vorreldes tsikli kestusega T D < 120 s.
2) Fuusikaline véimsuspiirang vaheahela pinge ja takistuse vaartuse tottu.
3) Roédpuhenduse korral kahekordistuvad koormatavus ja rakendumisvool.
Pidurdustakisti ttiip BW...- BW012-025
Tootekood 08216800
Pidurdustakisti tuip BW...-T/-P BW012-025-P BWO012-050-T BWO012-100-T
Tootekood 18204147 18201407 18201415
Pisipidurdusvéimsus (= 100% ED) 2,5 kW 5,0 kW 10 kW
Koormatavus 50% ED" 4,2 kW 8,5 kW 17 KW
25% ED korral 7,5 kKW 15,0 kW 30 kW
12% ED 11,2 kW 22,5 kW 45 kW
6% ED 19,0 kW 38,0 kW 76 kW

Arvestage muunduri regeneratiivset véimsuspiirangut.
(= 150% mootori soovitatavast vdimsusest — tehnilised andmed)

Takistuse vaartus Rgy, 120 +10%

Rakendumisvool (F16) I 14,4 A 20,4 A 28,8 A
Konstruktsioonitiup Terasvoretakisti

Uhendused/ Poldid M8 / 6 Nm

pingutusmoment

Kaitseaste IP20 (paigaldatuse korral)

Umbritseva keskkonna temperatuur -20...+40°C

Sy

Jahutusviis KS = isejahutus

Soovitatavad MOVIDRIVE®-i mudelid 0300

1) ED = pidurdustakisti sisselilituskestus vorreldes tsiikli kestusega T D < 120 s.

Pidurdustakisti tiiiip BW...-T/-P BW106-T BW206-T BW1.4-170 BW003-420-T
Tootekood 18200834 18204120 13301527 13302345
Pisipidurdusvéimsus (= 100% ED) 13,5 kW 18 kW 17 kW 42 kW
Koormatavus 50% ED" 23 kW 30,6 kW 29 kW 71 kW
25% ED korral 40 kW 54 kW 51 kW 126 kW
12% ED 61 kW 81 kW 76 kW 189 kW
6% ED 102 kW 136,8 kW 129 kW 319 kW
Takistuse vaartus Rgy 6Q+10% 1,4Q+10% 250+10%
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1 2 Pidurdustakistite, drosselite ja filtrite tehnilised andmed
Pidurdustakistid BW... / BW...-T / BW...-P

Pidurdustakisti tiiip BW...-T/-P BW106-T BW206-T BW1.4-170 BW003-420-T
Rakendumisvool (F16) |- 474 A 54,7 A 110 A 129 A
Konstruktsioonitliip Terasvoretakisti

Uhendused/
pingutusmoment

Poldid M8 /6 Nm

Poldid M12 /15,5 Nm

Kaitseaste IP20 (paigaldatuse korral)
Umbritseva keskkonna temperatuur -20...+40°C

e

Jahutusviis KS = isejahutus

Soovitatavad MOVIDRIVE®-i mudelid

0370-0750 ja 2 x r66p 0900/1100/1320 korralz)‘

1600/2000/2500

1) ED = pidurdustakisti sisselulituskestus vorreldes tsiikli kestusega T D < 120 s.
2) Ro66puhenduse korral kahekordistuvad koormatavus ja rakendumisvool.
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Pidurdustakistite, drosselite ja filtrite tehnilised andmed
Pidurdustakistid BW... / BW...-T / BW...-P

12.1.6 Omistamine AC 230 V seadmetele (...-2_3)
Pidurdustakisti tiiiip BW... BW039-0 | BW039-0 | BW039-01 BW027-00 | BW027-01
03 06 2 6 2

Tootekood 08216878 08216886 | 0821689 4 8224226 | 8224234
Pidurdustakisti tutip BW...-T BW039-012|BW039-026 BW018-015|BW018-035

-T -T -P -T
Tootekood 18201369 | 18204155 18204163 | 18201385
Pusipidurdusvéimsus (= 100% ED) | 0,3 kW 0,6 kW 1,2 kW 2,6 kW 0,6 kW 1,2 kW 1,5 kW 3,5 kW
Koormatavus 50% ED" 0,5 kW 1,1 kW 2,1 kW 4,6 kW 1,1 kW 2,1 kW 2,5 kW 5,9 kW
25% ED korral 1,0 kW 1,9 kW 3,8 kW 6,0 kW? 1,9 kW 3,8 kW 4,5 kW 10,5 kW
12% ED 1,8 kW 3,6 kW 6,0 kW? 6,0 kW? 3,6 kW 7,2 kW 6,7 kW 13,0 kW?
6% ED 2,8 kW 5,7 kW 6,0 kW 6,0 kW? 5,7 kW 8,7 kW 11,4 kW | 13,0 kW?

Arvestage muunduri regeneratiivset véimsuspiirangut.
(= 150% mootori soovitatavast véimsusest — tehnilised andmed)

Takistuse vaartus Rgy 390 +10% 27 Q +10% 18 Q +10%
Rakendumisvool (F16) I, 27A | 39A | 55A 81A 47A | 66A 91A | 139A
Konstruktsioonitltip Traattakisti Terasvoretakisti
Uhendused/ Keraamilised klemmid 2,5 mm? (AWG12) / Poldid M8 /
pingutusmoment 0,5Nm 6 Nm

Kaitseaste

IP20 (paigaldatuse korral)

Umbritseva keskkonna temperatuur
Sy

—20...+40°C

Jahutusviis

KS = isejahutus

Soovitatavad MOVIDRIVE®-i mu- 0015/0022 0015-0037 2 x roop 0110 korral
delid ¥
1) ED = pidurdustakisti sisselilituskestus vorreldes tsiikli kestusega T D < 120 s.
2) Fuusikaline vdimsuspiirang vaheahela pinge ja takistuse vaartuse tottu.
3) Roopuhenduse korral kahekordistuvad koormatavus ja rakendumisvool.
Pidurdustakisti tutip BW...-T/-P BW018-075-T | BW915-T |BW012-025-P |[BW012-050-T|BW012-100-T| BW106-T | BW206-T
Tootekood 18201393 18204139 | 18204147 18201407 18201415 | 18200834 | 18204120
Pisipidurdusvéimsus (= 100% ED) 7,5 kW 15,6 kKW 2,5 kW 5,0 kW 10 kW 13,5 kW 18 kW
Koormatavus 50% ED" 12,7 kW 15,6 KW? 4,2 kW 8,5 kW 17 kW 23 kW 30,6 kW
25% ED korral 13,0 kW 15,6 KW? 7,5 kKW 15,0 kW 19,6 kW? 39,2 kW? | 39,2 kW?
12% ED 13,0 kW? 15,6 kW? 11,2 kW 19,6 kKW 19,6 kW? 39,2 kW? | 39,2 kW?
6% ED 13,0 kW? 15,6 kW? 19,0 kW 19,6 kW? 19,6 kW? 39,2 kW? | 39,2 kW?
Arvestage muunduri regeneratiivset véimsuspiirangut.
(= 150% mootori soovitatavast véimsusest — tehnilised andmed)
Takistuse vaartus Rgy 18 Q +10% 15Q 12Q+10% 6 Q+10%
+10%
Rakendumisvool (F16) I 20,4 A 32,6 A 14,4 A 20,4 A 28,8 A 47,4 A ‘ 54,7 A
Konstruktsioonitiip Terasvoretakisti
Uhendused/ Poldid M8 /
pingutusmoment 6 Nm
Kaitseaste IP20 (paigaldatuse korral)
Umbritseva keskkonna temperatuur -20...+40°C
oy
Jahutusviis KS = isejahutus
Soovitatavad MOVIDRIVE®-i mu- 2 x r66p 0110 korral 0055/0075 0150 ja 2 x r66p

delid

0220/0300 korral®

1) ED = pidurdustakisti sisselulituskestus vorreldes tsikli kestusega T D <120 s.
2) Fuusikaline vdimsuspiirang vaheahela pinge ja takistuse vaartuse tottu.
3) R&o6plhenduse korral kahekordistuvad koormatavus ja rakendumisvool.

12
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1 2 Pidurdustakistite, drosselite ja filtrite tehnilised andmed
Pidurdustakistid BW... / BW...-T / BW...-P

12.1.7 Pidurdustakistite BW...-T / BW...-P tehnilised andmed

BW...-T/ BW...-P

Signaalkontakti Ghenduse ristldige / pingutusmoment

1x25mm?/1Nm

Termorelee signaalkontakti [Ulitusvdimsus

- DC2A/DC24V
(DC11)

+ AC2A/AC230V
(AC11)

Lilituskontakt (avaja)

Vastab standardile
EN 60730
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Pidurdustakistite, drosselite ja filtrite tehnilised andmed
Pidurdustakistid BW... / BW...-T / BW...-P

12.1.8 Pidurdustakistite BW... /| BW...-T / BW...-P m66tjoonis
Jargmisel joonisel kujutatakse mehaanilisi mé6tmeid millimeetrites (tollides).
BW...:
1 2 A ‘ * 1 =lamekonstruktsioon
B — Uhenduskaabel on 500 mm
a_{. 7 pikkune. Tarnekomplekti
”{f o 7 kuulub mudelite 1 ja 2 kohta
= d | 4 keermespolti M4.
© IF - + 2 = terasvoretakisti
[ c * 3 = traattakisti
C * 4 = termoreleega traattakisti
(-T/-P)
) Kaabli (X) saab mélemalt
© U b poolt ihendada.
10
4 Cc M12
xw\ {
i @
c M25]
1455846795
Konstruktsioonitiitip 1
Tilip BW... Pohilised m66tmed (mm) Kinnitused (mm) Kaablikinnitus Mass
BW...-T/ BW...-P AIA' B c a bic d (kg)
BW072-003 110 80 15 98 60 - - 0,3
BW072-005 216 80 15 204 60 - - 0,6
BW100-005 216 80 15 204 60 - - 0,6
BW047-005 216 80 15 204 60 - - 0,6
Konstruktsioonitiiip 2
Tulip BW... Pohilised mé6tmed (mm) Kinnitused (mm) Kaablikinnitus Mass
BW...-T/BW...P AIA' B c a blc d (kg)
BW106-T 795 270 490 770 380 10,5 - 32
BW206-T 995 270 490 970 380 10,5 - 40
BW012-025 295 260 490 270 380 10,5 M12 + M25 8,0
BW012-025-P 295/355 260 490 270 380 10,5 M12 + M25 8,0
BW012-050-T 395 260 490 370 380 10,5 - 12
BW012-100-T 595 270 490 570 380 10,5 - 21
BW915-T 795 270 490 770 380 10,5 - 30
BW018-035-T 295 270 490 270 380 10,5 - 9,0
BW018-075-T 595 270 490 570 380 10,5 - 18,5
BW039-050-T 395 260 490 370 380 10,5 - 12
BW206-120-T 595 270 490 570 380 10,5 2 x2x M8 22,0
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Pidurdustakistite, drosselite ja filtrite tehnilised andmed

Pidurdustakistid BW... / BW...-T/ BW...-P

Konstruktsioonitiiiip 3

Tiilip BW... Pohilised mé6tmed (mm) Kinnitused (mm) Kaablikinnitus Mass
BW...-T/ BW...-P AIA' B c a bic d (kg)
BWO018-015 620 120 92 544 64 6,5 PG11 4,0
BW027-006 486 120 92 430 64 6,5 PG11 2,2
BW027-012 486 120 185 426 150 6,5 PG11 4,3
BW039-003 286 120 92 230 64 6,5 PG11 1,5
BW039-006 486 120 92 430 64 6,5 PG11 2,2
BW039-012 486 120 185 426 150 6,5 PG11 4,3
BW147 465 120 185 426 150 6,5 PG13.5 4,3
BW247 665 120 185 626 150 6,5 PG13.5 6,1
BW347 670 145 340 630 300 6,5 PG13.5 13,2
BW168 365 120 185 326 150 6,5 PG13.5 3,5
BW268 465 120 185 426 150 6,5 PG13.5 4,3
Konstruktsioonitiitip 4

Tulip BW... Pohilised mé6tmed (mm) Kinnitused (mm) Kaablikinnitus Mass
BW...-T/ BW...-P AIA’ B c a blc d (kg)
BW018-015-P 649 120 185 530 150 6,5 M12 + M25 5,8
BW039-012-T 549 120 185 426 150 6,5 M12 + M25 4,9
BW039-026-T 649 120 275 530 240 6,5 M12 + M25 7,5
BW147-T 549 120 185 426 150 6,5 M12 + M25 4,9
BW247-T 749 120 185 626 150 6,5 M12 + M25 9,2
BW347-T 749 210 185 630 150 6,5 M12 + M25 12,4
BW168-T 449 120 185 326 150 6,5 M12 + M25 3,6
BW268-T 549 120 185 426 150 6,5 M12 + M25 4,9
BW100-006 486 120 92 430 64 6,5 PG11 2,2
BW100-006-T 549 120 92 430 80 6,5 M12 + M25 3,0
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Pidurdustakistite, drosselite ja filtrite tehnilised andmed
Pidurdustakistid BW... / BW...-T / BW...-P

Pidurdustakistite BW1.4-170 ja BW003-420-T mdotjoonised

Jargmisel joonisel kujutatakse mehaanilisi m66tmeid millimeetrites.
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(@ (@
[°]
[ 1
o 0o
o O
I T
<
(@) @
[0
[ 1
-i-ii'i
o O
O 91O o)
Y
2105 | D
il E o
2649275275
Tilip BW... Pohilised m66tmed (mm) Mass
BW...-T/BW...-P A B c D E (kg)
BW1.4-170 460 795 490 770 380 51
BW003-420-T 710 995 490 970 380 93
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1 2 Pidurdustakistite, drosselite ja filtrite tehnilised andmed
Pidurdustakistid BW... / BW...-T / BW...-P

12.1.10 Puutekaitse BS...

Kirjeldus
Lamekonstruktsiooniga pidurdustakistite jaoks on saadaval puutekaitse BS...
Puutekaitse BS003 BS005
Tootekood 08131511 0813152X
pidurdustakistile BW027-003 BW027-005
BW072-003 BW072-005
BW100-005
BS.. m6otjoonis
A C

A
|
A

Nk
L~

| |
| én
- ] | ‘u?_# Juuuuuouyda
2t o] ol it - o E-BB-==-008
A | AP nnnnnnnnnnnn
| —
I __L |____________
Y |
L \ 1
' |
—» € |- —> -
a
[2]
1455849867
[1] Labiviigupuks
[2] Kandesiini kinnitus
Taip Pohilised m66tmed (mm) Kinnituste mé6tmed (mm) Mass (kg)
A B C b d e a X
BS-003 60 160 146 125 40 20 6 17,5 0,35
BS-005 60 160 252 125 4 20 6 17,5 0,5

Kandesiini paigaldus

Puutekaitsme kandesiini paigaldamiseks tuleb ettevéttelt SEW-EURODRIVE tellida
kandesiinikinnitus HS001, tootekood 8221944.
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Pidurdustakistite, drosselite ja filtrite tehnilised andmed 1 2
Pidurdustakistid BW... / BW...-T / BW...-P

12.1.11 Paigaldusradiaator DKB11A lamekonstruktsiooniga pidurdustakistitele

Tootekood
08143455

Kirjeldus

Paigaldusradiaator

DKB11A vdimaldab

lamekonstruktsiooniga pidurdustakisteid

(BW072-005, BW100-005) paigaldada ruumi saastvalt ssadme MOVIDRIVE® B suuru-
sega 1 alla (400/500 V seadmed: 0015 — 0040; 230 V seadmed: 0015 — 0037). Takisti
paigaldatakse radiaatorisse ja kinnitatakse kaasapandud kruvidega (M4 x 20).

Mo&o6tmejoonis

4 x distantspolti
4 x M4 x 20

[2] 4 x |1aatspeakruvi

4 x M5 x 12 4 x M4 x 20

TH

——

262.5 (10.33)

L]
1l O/ swuss | (O T 4
I 1 ®
Wi
[1]
] 5l o )
- 0 o <
s g | 5 o
vy S 3| o
3 g o BW...003 2
N~y
o
~
oF
[e0]
o
Te)
I
'\ =i -
EF ' Y Y He d L
Y |
| 85(3.3) | |10(0.39)
9(0.4) - -
> |-— 105 (4.13)
I Y |
(1.2) PE-kruvi M5

Mébébtmed millimeetrites (tollides)

[1] Paigalduspind pidurdustakisti jaoks

[2] Seadme kinnitamiseks radiaatori kiilge on vaja nelja kruvi M5 x 12. Need ei si-
saldu tarnekomplektis.

1455852939
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Pidurdustakistite, drosselite ja filtrite tehnilised andmed

Vorgudrosselid ND..

12.2

Vorgudrosselid ND..

Vérgudrosseleid vdib kasutada:

» Ulepingekaitsme toetamiseks;

» vdrguvoolu uhtlustamiseks, harmoonikute vdhendamiseks;

* moonutatud vérgupinge eest kaitsmiseks;

* Laadimisvoolu piiramiseks mitme sisendipoolselt paralleelselt lUlitatud muunduri ja
Uhe Uhise vorgukaitsme puhul (vérgudrosseli nimivool = muundurite voolude sum-

ma).

Vérgudrosselitel ND... on muundurist séltumatu cRUus-i luba.

Kasutamine on kohustuslik:

* juhul, kui kaitatakse 5 vdi enamat korraga lulitatud muundurit. Vérgudrossel piirab

[0litamisest pdhjustatud liigpinget.

Kasutamine on soovitatav:

+ toitevdrkudes, kus on palju lllituselemente, nagu regeneratiivtoiteseadiseid voi ti-

ristorregulaatoreid.

Vorgudrosseli tiilip ND020-013 ND030-023" ND045-013 ND085-013 |ND150-013 [ND200-00 [ND300-0053
33

Tootekood 08260125 08271518 08260133 08260141 08255482 | 08265798 | 08277214

Voérgu nimipinge Uy 3 x AC 380V -500V, 50/60 Hz

(standardi EN 50160 koha-

selt)

Nimivool® I 20 AAC 30 AAC 45 A AC AC 85 A AC 150 A | 200 AAC | 300 A AC

Energiakadu |y Py juures 10W 30 W 15 W 25 W 65 W 100 W 280 W

Induktiivsus L, 0,1 mH 0,2 mH 0,1 mH 0,1 mH 0,1 mH 0,03mH | 0,05 mH

Umbritseva keskkonna —25...+45°C

temperatuur 9,

Kaitseaste IPO0 (EN 60529)

Uhendused Ridaklemmid Ridaklemmid Rida-klemmid | Rida-klemmid Poldid M10 Poldid M12
4 mm? (AWG12)| 2,5 mm? — 10 mm? 10 mm? 35 mm? PE: poldid M8 PE: 2 x M10

(AWG13 — AWGS) (AWGS) (AWG2)
Pingutusmoment 0,6-0,8 Nm max 2,5 Nm 3,2-3,7 Nm Poldid M10: 10 Nm  [Poldid M12:
PE: 6 Nm 15,5 Nm
PE: 10 Nm
Omistamine AC 400/500 V seadmetele (MDX60/61B...-5_3)
Nimireziim (100%) 0005 - 0075 0110/0150 0110-0220 ja | 0300-0450 ja | 0550/0750 | MDR60A | 0900-1320
MDR60A0150 | MDR60A0370 0750

Korgendatud voimsus 0005-0075 0110 0110/0150 0220-0370 | 0450-0750

(125%)

Omistamine AC 230 V seadmetele (MDX61B...-2_3)

Nimireziim (100%) 0015-0055 - 0075/0110 0150/0220 0300 - -

Koérgendatud voimsus 0015-0037 - 0055/0075 0110/0150 | 0220/0300 - -

(125%)

1) Kasutage mudelit ND030-023 ilma regeneratiivtoiteta vaheahelaihenduse korral, Ghenduse tutp: A voi B.

2) Kui Uhe vdrgudrosseliga Uhendatakse rohkem kui Uks MOVIDRIVE®-i seade, siis ei tohi Uhendatud seadmete vdrgu nimivoolude

summa uletada vérgudrosseli nimivoolu!
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12.2.1

Pidurdustakistite, drosselite ja filtrite tehnilised andmed
Vérgudrosselid ND..

Vorgudrosseli ND020.. mo6tmejoonis / ND030.. / ND045.. /| ND085..

A
| a
[ ¢
) c
T T T i
= = (1
B p
N | I \
i Wi W i e e i .
IS S S|S 8 O — - N
[1u1][12][1v1]flav2][1wi]1w2 H 1
} (1]
Cc
1455926923
[1 Paigaldusklemmidele mdeldud ruum Sisend: 1U1, 1V1, 1WA1
Paigaldusasend on vaba Valjund: 1U1, 1V2, 1W2
Vorgudrosse- Pohilised mo6tmed (mm) Kinnituste m66tmed (mm) Ava suurus (mm) Mass
li titp A B c a b c kg
ND020-013 85 60 120 50 3142 5-10 0.5
NDO030-023 125 95 170 84 55-75 6 25
ND045-013
ND085-013 185 115 235 136 56-88 7 7
12.2.2 Vorgudrosselite ND150... / ND200... / ND300...
LRe R R 1
e T . )

%o

a
A B
1455933707

Vérgudros- |Uhendus- Pohilised mo6tmed (mm) Kinnituste m66tmed (mm) Ava suurus Mass
seli tiip kruvid (mm)

A B C a b c kg
ND150-013 |[M10 x 40 255 140 230 170 77 8 17
ND200-0033 |M10 x 40 250 160 230 180 98 8 15
ND300-0053 [M12 x 40" 300 190 295 255 145 11 35

1) vaélja arvatud PE: M10 x 30

12
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Pidurdustakistite, drosselite ja filtrite tehnilised andmed

Toitefilter NF...-...

12.3

Toitefilter NF...-..

*  Muunduri vdrgupoolse elektromagnetilise kiirguse summutamiseks.

» Vorgufiltri NF... ja muunduri vahele ei tohi seadmeid lilitada.

» Vorgufiltritel NF... on muunduristsdltumatu cRUus-i luba.

By

Vorgufiltri tuiip NF009-503 NF014-503 NF018-503 NF035-503 NF048-503
Tootekood 08274126 0827116X 08274134 08271283 08271178
Vorgu nimipinge Uy 3 x AC 200 V - 500V, 50/60 Hz

(standardi EN 50160 kohaselt)

Nimivool | AC9A AC 14 A 18 AAC 35AAC AC 48 A
Energiakadu Iy P, juures 6 W 9w 12W 15 W 22 W
Lekkevool Uy juures <25 mA <25 mA <25 mA <25 mA <40 mA
Umbritseva keskkonna temperatuur -25...+40°C

Kaitseaste

IP20 (EN 60529)

Uhendused L1-L3/L1'-L3'

4 mm? (AWG 10)

10 mm? (AWG 8)

10 mm? (AWG 8)

Pingutusmoment L1-L3 / L1'-L3' 0,8 Nm 1,8 Nm 1,8 Nm

PE Uhendus Poldid M5 Poldid M5 Poldid M6

PE pingutusmoment 3,4 Nm 3,4 Nm 5,5Nm

Omistamine AC 400/500 V seadmetele (MDX60/61B...-5_3)

Nimireziim (100%) 0005 — 0040 0055/0075 - 0110/0150 0220

Kérgendatud véimsus (125%) 0005-0030 0040/0055 0075 0110 0150

Omistamine AC 230 V seadmetele (MDX61B...-2_3)

Nimireziim (100%) 0015/0022 0037 - 0055/0075 0110

Kérgendatud vdimsus (125%) 0015 0022 0037 0055/0075 -

Vorgufiltri titip NF063-503 NF085-503 NF115-503 NF150-503 NF210-503

Tootekood 08274142 08274150 08274169 08274177 08274185

Vorgu nimipinge Uy 3 x AC 200 V - 500V, 50/60 Hz

(standardi EN 50160 kohaselt)

Nimivool Iy 63 AAC AC 85 A AC 115 A AC 150 A AC 210 A

Energiakadu Iy Py juures 30w 35 W 60 W 90 W 150 W

Lekkevool Uy juures <30 mA <30 mA <30 mA <30 mA <40 mA

Umbritseva keskkonna temperatuur -25...+40°C

By

Kaitseaste IP20 (EN 60529)

Uhendused L1-L3 / L1'-L3' 16 mm? 35 mm? 50 mm? 50 mm? 95 mm?
(AWG 6) (AWG 2) (AWG1/0) (AWG1/0) (AWG4/0)

Pingutusmoment L1-L3 / L1'-L3' 4 Nm 4,5 Nm 6 Nm 6 Nm 12 Nm

PE Uhendus M6 M8 M10 M10 M10

PE pingutusmoment 3,9 Nm 9 Nm 17 Nm 17 Nm 17 Nm

Omistamine AC 400/500 V seadmetele (MDX60/61B...-5_3)

Nimireziim (100%) 0300 0370/0450 0550 0750 0900/1100

Kérgendatud véimsus (125%) 0220 0300/0370 0450 0550/0750 0750/0900

Omistamine AC 230 V seadmetele (MDX61B...-2_3)

Nimireziim (100%) 0150 0220 0300 - -

Kérgendatud véimsus (125%) 0110/0150 - 0220/0300 - -

Vérgufiltri tiilip NF300-503 NF600-503

Tootekood 08274193 17963389

Vérgu nimipinge Uy 3 x AC 380 V - 500V, 50/60 Hz

(standardi EN 50160 kohaselt)

Nimivool I 300 A AC AC 600 A

Energiakadu Iy P, juures 180 W 44 W

Lekkevool Uy juures <45 mA <6 mA
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Pidurdustakistite, drosselite ja filtrite tehnilised andmed

Toitefilter NF...-...

Vorgufiltri titip

NF300-503

NF600-503

Umbritseva keskkonna temperatuur
oy

-25...+40°C

Kaitseaste

IP20 (EN 60529)

IP0O (EN 60529)

Uhendused L1-L3/L1-L3' 150 mm? Uhendussiin avausega M12 jaoks
(AWG300-2) Max 2 x 240 mm?

Pingutusmoment L1-L3 / L1'-L3' 20 Nm 70 Nm

PE Uhendus M12 M12

PE pingutusmoment 17 Nm 36 Nm

Omistamine AC 400/500 V seadmetele (MDX60/61B...-5_3)

Nimireziim (100%) 1320/1600 2000/2500

Kérgendatud vdimsus (125%) 1100/1320 1600/2000/2500

Omistamine AC 230 V seadmetele (MDX61B...-2_3)

NimireZiim (100%)

Koérgendatud voimsus (125%)

12
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1 2 Pidurdustakistite, drosselite ja filtrite tehnilised andmed
Toitefilter NF...-...

12.3.1  Vérgufiltrite NF009-503 — NF300-503 mootjoonis

CHH

< ©
I
C
Cc
A /
TOT(TO[[TO 3
CHF sliisiisife
13 L2 11 @
LINE
m o]
LOAD
3 L2 1 @
CHE qfofe
§ nlolllol oI~
9007200711128075
Paigaldusasend on vaba
Vorgufiltri Pohilised mo6tmed (mm) Kinnituste m66tmed (mm) | Ava suurus (mm) |Kaitsemaan- Mass
tiitip A B C a b c dusiihendus kg
NF009-503 55 195 180 0,8
NF014-503 225 80 20 210 M5 0,9
NF018-503 50 255 240 55 1,1
NF035-503 275 255 1,7
60 30
NF048-503 315 100 295 M5 2,1
NF063-503 90 260 60 235 2,4
NF085-503 320 140 M8 3,5
NF115-503 255 4,8
100 330 155 65 6,5
NF150-503 M10 5,6
NF210-503 140 450 190 102 365 8,9
NF300-503 170 540 230 125 435 M12 12,2
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Pidurdustakistite, drosselite ja filtrite tehnilised andmed 1 2
Toitefilter NF...-...

12.3.2 Vorgufiltri NF600-503 mootjoonis

260
240

[4] “

—

>

300
240
y
N
~395
390
360

|t

I
8 lle 120
210

- -

116
—
—
—

9007201690562571
Paigaldusasend on vaba
Vorgufiltri tulip Kaitsemaandusiihendus Mass
kg
NF600-503 M12 16,8
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12

Pidurdustakistite, drosselite ja filtrite tehnilised andmed

Valjunddrosselid HD...

12.4 Valjunddrosselid HD...

Varjestamata mootorikaabli elektromagnetilise kiirguse summutamiseks. Mudelite
HDO0O01 kuni HDOO3 korral soovitame mootorikaabli 5 keerdu 1abi valjunddrosseli
juhtida. Kaabli suure 1abim66du korral véib 18bi juhtida vahem kui 5 keerdu, kuid
selle kompenseerimiseks tuleb jadamisi Uhendada 2 v6i 3 valjunddrosselit. 4 keeru
korral tuleb jadamisi Uhendada kaks valjunddrosselit, 3 keeru korral kolm valjundd-
rosselit.

Valjunddrosselid HD0O01 kuni HD003 maaratakse mootori toitejuhtmete ristldike
jargi. Seetdttu ei ole AC 230 V seadmete jaoks vaja eraldi omistustabelit.

Valjunddrossel HD00O4 omistatakse seadmetele suurusega 6 (0900-1320).
Véljunddrossel HD0O5 omistatakse seadmetele suurusega 7 (1600-2500).

Viljunddrosseli tiilip HDO001 HDO002 HDO003 HD004 HD005
Tootekood 08133255 08135576 08135584 08168857 17963362
Max energiakadu Py .. 15 W 8W 30w 100 W 162
Kaabli ristldikele / Gthendused / 1,5-16 mm? <1,5mm? 216 mm? Uhenduspoldid Kaablikingad M12
pingutusmoment (AWG 16 - 6) (AWG 16) (AWG 6) M12 70 Nm
36 Nm Kaitsemaandus-
Uhendus
M12
36 Nm
Kaitseaste - - - IP10 1POO
UL-i/cUL-i luba UL-i/cUL-i luba ei ole vajalik Jah Jah

1241 Seadmete HD001 — HD003 moo6tmejoonis

Jargmisel joonisel kujutatakse mehaanilisi médtmeid mm (tollides).

A

<
< Lt

] ]

JSTAAN
b/U\ZJ HD001

- HD002
£; 4 | HDO003
T
) 4 T IIT aC N
»lilec b,
< a > < B >
1456392203
Viljund- Pohilised mé6tmed mm Kinnituste m66tmed mm | Sisemine @ mm | Augu suurus Kaal
drosseli mm
tidp A B c a b d c kg
HDO001 121 64 131 80 50 50 58 0.5
HDO002 66 49 73 44 38 23 0.2
HDO003 170 64 185 120 50 88 7.0 1.1
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Pidurdustakistite, drosselite ja filtrite tehnilised andmed 1 2
Valjunddrosselid HD...

12.4.2 HDO004 mootjoonis
Jargmisel joonisel kujutatakse mehaanilisi mé6tmeid millimeetrites (tollides).

- [ B
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359
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HDO004

1457368587

Viljund- Pohilised méotmed (mm) Kinnituste m66tmed (mm)| Sisemine @ Ava suurus Mass
drosseli (mm) (mm)
tuap A B c a b d c kg

HD004 150 400 360 120 370 - 9,0 12,5
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1 2 Pidurdustakistite, drosselite ja filtrite tehnilised andmed

Valjunddrosselid HD...

12.4.3 HDO005 méétjoonis

Jargmisel joonisel kujutatakse mehaanilisi mé6tmeid millimeetrites (tollides).

260

A

240

—
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-
—

»

300
240
\

|t

Y

N

116
—
—
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~395
390
360

9007201690562571
Viljunddrosseli tutip Kaitsemaandusiihendus Mass
kg
HDO005 M12 16
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Pidurdustakistite, drosselite ja filtrite tehnilised andmed 1 2
Véljundfilter HF ...

12.5  Valjundfilter HF...

HF...-tGpi valjundfiltrid on muundurite valjundpinge Uhtlustamiseks méeldud siinusfilt-
rid. Valjundfiltritele HF... (valja arvatud HF450-503, HF180-403, HF325-403) on UL/
cUL andnud loa kasutamiseks koos muunduritega.

Valjundfiltreid HF ... kasutatakse jargmistel eesmarkidel.

» Ruhmaajamite puhul (mitu paralleelset mootorikaablit); mootori kaablites olevad
mahtuvusvoolud summutatakse.

« Voormootorite mootori mahise isolatsioonide kaitseks, mis muunduritele ei sobi.
» Pikkade mootorikaablite korral (> 100 m) Ulepingetippude eest kaitsmiseks.
Jargige alltoodud juhiseid.

MARKUS
i

+ Valjundfiltreid tohib kasutada ainult t6oreziimidega VFC ja U/f.

» Valjundfiltreid ei voi tdsteseadeldistel kasutada.

+ Pidage ajami projekteerimisel silmas valjundfiltri pingelangust ja sellega seotud
olemasoleva mootori péérdemomendi vahendamist. See kehtib eriti valjundfiltrite-
ga AC 230 V seadmete puhul.

Valjundfiltri tiitip HF008-503" | HF015-503" | HF022-503" | HF030-503" | HF040-503" HF055-503"
Tootekood 0826029X 08260303 08260311 0826032X 08263116 08263124
Nimipinge Uy 3 x AC 230 V - 500 V, 50/60 Hz?

Lekkevool Uy Al juures 0 mA

Energiakadu I P, juures 25W 3B5W ‘ 55 W 65 W 90 W ‘ 115 W
Varjestamata mootorikaablist tin- Vastavalt piirvaartusklassile C1/C2 standardis EN 61800-3%

gitud elektromagnetiline kiirgus

Umbritseva keskkonna tempera- 0 ... +45 °C (v@hendus: 3% Iy K kohta kuni max 60 °C)

tuur 9y

Kaitseaste (EN 60529) 1P20

Uhendused/ Uhenduspoldid M4

pingutusmoment 1,6 Nm + 20%

Mass 31kg | 44 kg 10,8 kg
Omistamine AC 400/500 V seadmetele (MDX60/61B...-5_3)

Pingelang Iy AU juures <6,5% (7,5%) AC 400 V juures / < 4% (5%) AC 500 V ja fapa = 50 Hz (60 Hz) juures
Labiv nimivool® Iy 40y 2,5AAC 4AAC 6 AAC 8AAC 10AAC 12AAC
(kui Ugc = 3 x 400 V AC)

Labiv nimivool Iy s\ 2AAC 3AAC 5AAC 6 AAC 8AAC 10 AAC
(kui U,sr =3 x 500 V AC)

Nimireziim (100%) 0005-0011 0014/0015 0022 0030 0040 0055
Kérgendatud voimsus (125%) ¥ 0005 0008/0011 0014/0015 0022 0030 0040
Omistamine AC 230 V seadmetele (MDX61B...-2_3)

Pingelang Iy AU juures — <18,5% (19%) AC 230 V ja fanax = 50 Hz (60 Hz) juures

Labiv nimivool Iy 550y 43AAC 6.5AAC 10,8 AAC 13AAC 17.3 AAC 22 AAC
(kui Ue =3 x 230 V AC)

NimireZiim (100%) ¥ - - 0015/0022 - 0037 0055
Kdrgendatud véimsus (125%) ¥ - - 0015/0022 - - 0037

23535083/ET — 11/2017

1) UL-i/cUL-i luba kasutamiseks koos ajamimuunduritega MOVIDRIVE®. Soovi korral annab ettevote SEW-EURODRIVE selle kohta
téendi.

2) Kui f A > 60 Hz, véaheneb labiv nimivool | N: 6% | N 10 Hz kohta.

3) Arvestades SEW-i dokumentatsioonis sisalduvat peatiikki, mis puudutab EMU-kohast paigaldustehnikat standardi EN 61800-3 jargi.

4) Kehtib ainult kasutamisel ilma U z-Ghenduseta. Koos U z-iihendusega kasutamisel jargige vastava muunduri sisteemikasiraamatus
toodud projekteerimisjuhiseid.
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Pidurdustakistite, drosselite ja filtrite tehnilised andmed

Valjundfilter HF...

Valjundfiltri ttitp HF075-503" | HF023-403" | HF033-403" | HF047-403" | HF450-503 | HF180-403 | HF325-403

Tootekood 08263132 | 08257841 | 0825785X | 08257868 | 08269483 | 08299099 | 08299102

Nimipinge Uy 3 x AC 230 V —500 V, 50/60 Hz?

Lekkevool Uy Al juures 0 mA

Energiakadu I, P, juures 135W | 90w | 120w 200w | 400w | seow 1430 W

Varjestamata mootorikaablist tingitud Vastavalt piirvaartusklassile C1/C2 standardis EN 61800-3%

elektromagnetiline kiirgus

Umbritseva keskkonna temperatuur 0 ... +45 °C (véhendus: 3% Iy K kohta kuni max 60 °C) -25...+85°C

Sy

Kaitseaste (EN 60529) IP 20 IP20 | P10 P00 | 1POO

Uhendused/ Uhenduspol- 35 mm? (AWG 2) Uhenduspoldid M10 /

pingutusmoment did M4 3,2 Nm 70 mm? (AWG 3/0) 30 Nm

1,6 Nm
20%

Mass 10,8 kg 150kg | 165kg | 23kg | 32kg 853kg | 170kg

Omistamine AC 400/500 V seadmetele (MDX60/61B...-5_3)

Pingelang Iy AU juures <6,5% (7,5%) AC 400 V juures / < 4% (5%) AC 500 V ja fyn.x = 50 Hz (60 Hz) juures

Labiv nimivool® Iy 40y 16 AAC 23 AAC 33AAC 47 AAC 90 AAC 180 AAC | 325AAC

(kui Uy = 3 x 400 V AC)

(kui Uy = 3 x 400 V AC) 13AAC 19 AAC 26 AAC 38 AAC 72 AAC 180 AAC | 325AAC

Labiv nimivool Iy sy

(kui U,5r = 3 x 500 V AC)

Nimireziim (100%) 0075 0110 0150/0300% 0220 0370/0450/ |0550/0750/0| 1100/1320
0550 /0750 900
/ 0900%

Kérgendatud voimsus (125%) ¥ 0055 0075 0110/0220% 0150 0300/0370/0| 0550/0750 |0900/1100/1

450 320

/0550°/0750°)

Omistamine AC 230 V seadmetele (MDX61B...-2_3)

Pingelang Iy AU juures <18,5% (19%) AC 230 V ja fapa = 50 Hz (60 Hz) juures

Labiv nimivool Iy 550y 29 AAC 42 AAC 56,5AAC | 826 AAC | 156 AAC - -

(kui Usr =3 x 230 V AC)

Nimireziim (100%)? 0075 0110 0150/0300% 0220 0300 - -

Kérgendatud voimsus (125%)? 0055 0075 0110/0220% 0150 0220/0300 - -

1) UL-i/cUL-i luba kasutamiseks koos ajamimuunduritega MOVIDRIVE®. Soovi korral annab ettevote SEW-EURODRIVE selle kohta

toendi.

2) Kui f A > 60 Hz, vaheneb Iabiv nimivool | N: 6% I N 10 Hz kohta.
3) Arvestades SEW-i dokumentatsioonis sisalduvat peatiikki, mis puudutab EMU-kohast paigaldustehnikat standardi EN 61800-3 jargi.

4) Kehtib ainult kasutamisel ilma Uz-Uhenduseta. Koos Uz-lihendusega kasutamisel jargige MOVIDRIVE® MDX60/61B slsteemikasi-

raamatu peatikis Lisavarustusse kuuluvate véimsuskomponentide kavandamine/iihendamine toodud projekteerimisjuhiseid.

5) Nende MOVIDRIVE®-seadmetega kaitamiseks lihendage kaks valjundfiltrit HF...-...
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12.5.1

HF008/015/022/030-503

Pidurdustakistite, drosselite ja filtrite tehnilised andmed

Valjundfiltrite HF...-503 m66tmejoonised

Valjundfilter HF...

Jargmistel joonistel kujutatakse mehaanilisi mé6tmeid millimeetrites (tollides).

HF040/055/075-503

1 1
/ 1
/ i ——— |
i 7 i £
Y| ==inw 4 i |
T ()
o ao O QO
SEW
ﬁm L °® @ @ @
® ®
m| o J m|o J @
- % A
4 5 6 8
v B . &% i MOVIDRIVE® /
Y i AL ; MOVITRAC®
?y [— E»\‘Mfa
é - c - - c -
9007200727565579
Lubatud on ainult mddtmejoonisel kujutatud paigaldusviis.
Valjundfiltri tuiip Pohilised méotmed (mm) Kinnituste mo6tmed | Ava suurus Ohutusruumid” mm
(mm) (mm)
A B Cc a b c Ulal All
HF008/015/022/030-503 80 286 176 - 265 . 100 100
HF040/055/075-503 135 296 216 70 283
1) Kilgedele dhutusruumi jatma ei pea, seadmed vdite teineteise kdrvale paigutada.
HF450-503
I
x @
o]
0s]
c
T FIEIEIEEER I
4 4151617 UIVIW] 'n|_/‘J
a »|
A C

Lubatud on ainult mddtmejoonisel kujutatud paigaldusviis.

> +————————»

1472827659

Valjundfiltri Pohilised mé6tmed (mm) Kinnituste m66tmed (mm) Ava suurus Ohutusruum (mm)
tiiiip (mm)

A B Cc a b c Ulal All
HF450-503 465 385 240 436 220 8.5 100 100
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Kasutusjuhend - MOVIDRIVE® MDX60B/618 353



1 2 Pidurdustakistite, drosselite ja filtrite tehnilised andmed
Véljundfilter HF ...

12.5.2 Vailjundfiltrite HF...-403 mo66tjoonised

Jargmistel joonistel kujutatakse mehaanilisi mé6tmeid millimeetrites (tollides).

b b1
e
F'y ) ! .
R @ gy | .
oo || | | g
o |4 i i [
s : | i
S [6 ! ‘(E ] /|
m ® 7 e | @@ | @ [ Jiim
S (U | | L]
off [V ! |
o [w ! 1 [
|
6o i :
= gt ~
:ﬂ_ﬁl Jgu | 4 b -
< C1
1472830731
Tiilip P6hilised mo6tmed (mm) Kinnituste m66tmed (mm) Ava suurus Ohutusruum (mm)
Standardpaigaldus | Pdigitine paigal- (mm)
dusasend
A B ci/c1 a b al b1 c Kiilgmi- | Ulal All
selt
HF023-403
145 | 284 365/390 268 60 Kummal-
HF033-403 210 334 6,5 gi kiljel | 150 150
HF047-403 | 190 | 300 385/400 284 80 30
00O "
S
© / d
u2 V2 W2 ¢
U1 é W1
o~ T
I | - =e] ‘
B . i b
-——MM A ——! B—
2705456011
Ringkaabli king tuleb paigaldada vahetult vasktdmmitsale.
Lubatud on ainult mdd&tjoonisel kujutatud paigaldusasend
Valjundfiltri Pohilised m66tmed (mm) Kinnituste m66tmed Ava suurus (mm) Ohutusruum (mm)
tuiip (mm)
A B c a b c d Kiilgmi- | Ulal All
selt
HF180-403 480 260 510 430 180 18 x13 11 Kummalgi| 510 510
kiljel 192
HF325-403 480 300 730 430 230 18 x 13 11 Kummalgi| 730 730
kiljel 192
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13

13.1
13.1.1

Vastavusdeklaratsioonid
MOVIDRIVE

Vastavusdeklaratsioonid

MOVIDRIVE®

Vastavusdeklaratsioon

EL vastavusdeklaratsioon SEW
Originaalteksti tolge 900230310/ET

SEW-EURODRIVE GmbH & Co. KG
Ernst-Blickle-StraRe 42, D-76646 Bruchsal

deklareerib ainuvastutusel jargmiste toodete vastavust
Sagedusmuunduri tootepere MOVIDRIVE® MDX6.B....-...-.-..[.
vastavalt dokumentidele:

Masinadirektiiv 2006/42/EU
(L 157, 9.06.2006, 24-86)

See sisaldab kaitse-eesmarkide taitmist standardis "Elektrienergiavarustus" vastavalt lisale | nr 1.5.1 madalpingedirektiivi
73/23/EMU kohaselt -- markus: praegu kehtib 2014/35/EL

Elektromagnetilise lihilduvuse direktiiv 2014/30/EL 4)
(L 96, 29.03.2014, 79-106)

RoHS-direktiiv 2011/65/EL
(L 174, 01.07.2011, 88-110)

Rakendatud iihtlustatud standardid: EN ISO 13849-1:2008/AC:2009

EN 61800-5-1:2007
EN 61800-3:2004/A1:2012
EN 50581:2012

4) Nimetatud tooted ei ole elektromagnetilise Ghilduvuse direktiivi mdistes iseseisvalt kaitatavad tooted. Alles toodete integreerimisel
tervikslisteemi saab nende elektromagnetilist Ghilduvust hinnata. Toodet hinnatakse tavaparases slisteemikonfiguratsioonis.

Bruchsal 21.06.2017

Koht Kuupéev Johann Soder
Tehnikaosakonna tegevdirektor a)b)

a) Tootja nimel seda deklaratsiooni valjastama volitatud isik
b) Isik, kes on tootja nimel volitatud koostama tootja identse aadressiga dokumentatsiooni

13
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13

Vastavusdeklaratsioonid
MOVIDRIVE koos DFS11B-/DFS21B-ga

13.2
13.2.1

MOVIDRIVE® koos DFS11B-/DFS21B-ga

Vastavusdeklaratsioon

EL vastavusdeklaratsioon SEW
Originaalteksti tolge 900010510/ET

SEW-EURODRIVE GmbH & Co. KG
Ernst-Blickle-StraBe 42, D-76646 Bruchsal

deklareerib ainuvastutusel jargmiste toodete vastavust

Sagedusmuunduri tootepere MOVIDRIVE® MDX6.B....-..3-.-../.

paigaldatud DFS11B PROFIBUS-DP-V1 koos PROFIsafe‘iga
DFS21B PROFINET IO koos PROFIsafe‘iga

vastavalt dokumentidele:

Masinadirektiiv 2006/42/EU
(L 157, 9.06.2006, 24-86)

See hdlmab energiavarustuse eesmarkide taitmist madalpinge direktiivi 73/23/EMU lisa | nr 1.5.1 kohaselt — markus:
praegu kehtib 2014/35/EL.

Elektromagnetilise lihilduvuse direktiiv 2014/30/EL 4)
(L 96, 29.03.2014, 79-106)

RoHS-direktiiv 2011/65/EL
(L 174, 01.07.2011, 88-110)

Rakendatud iihtlustatud standardid: EN ISO 13849-1:2008/AC:2009

EN 61800-5-1:2007
EN 61800-3:2004/A1:2012
EN 50581:2012

Muud ihtlustatud standardid: EN 61508:2001 (osad 1-7)
EN 62061:2005

4) Nimetatud tooted ei ole elektromagnetilise Ghilduvuse direktiivi mdistes iseseisvalt kaitatavad tooted. Alles toodete integreerimisel
tervikslisteemi saab nende elektromagnetilist Ghilduvust hinnata. Toodet hinnatakse tavaparases slisteemikonfiguratsioonis.

Bruchsal 19.06.2017 i

Koht Kuupéev Johann Soder
Tehnikaosakonna tegevdirektor a)b)

a) Tootja nimel seda deklaratsiooni valjastama volitatud isik
b) Isik, kes on tootja nimel volitatud koostama tootja identse aadressiga dokumentatsiooni
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13.3
13.3.1

Vastavusdeklaratsioonid
MOVIDRIVE koos DCS2.B/DCS3.B-ga

MOVIDRIVE® koos DCS2.B/DCS3.B-ga

Vastavusdeklaratsioon

EL vastavusdeklaratsioon

Originaalteksti tolge

SEW-EURODRIVE GmbH & Co. KG
Ernst-Blickle-StraBe 42, D-76646 Bruchsal

deklareerib ainuvastutusel jargmiste toodete vastavust

Sagedusmuunduri tootepere MOVIDRIVE® MDX6.B....-..3-.-../.

paigaldatud DCS2.B koos DFS12B PROFIBUS-DP-V1 koos

PROFIsafe’iga

EURODRIVE
901920513/ET

DCS2.B koos DFS22B PROFINET 10 koos PROFlsafe ‘iga

DCs3.B

vastavalt dokumentidele:

Masinadirektiiv 2006/42/EU
(L 157, 9.06.2006, 24-86)

See sisaldab kaitse-eesmarkide taitmist standardis "Elektrienergiavarustus" vastavalt lisale | nr 1.5.1 madalpingedirektiivi

73/23/EMU kohaselt -- méarkus: praegu kehtib 2014/35/EL

Elektromagnetilise tihilduvuse direktiiv 2014/30/EL

(L 96, 29.03.2014, 79-106)
RoHS-direktiiv 2011/65/EL

(L 174, 01.07.2011, 88-110)
Rakendatud iihtlustatud standardid: EN ISO 13849-1:2008/AC:2009

EN 61800-3:2004/A1:2012
EN 61800-5-1:2007

EN 61800-5-2:2007

EN 50581:2012

EN 61508:2001 (osad 1-7)
EN 62061:2005

Muud iihtlustatud standardid:

4)

4) Nimetatud tooted ei ole elektromagnetilise Ghilduvuse direktiivi mdistes iseseisvalt kaitatavad tooted. Alles toodete integreerimisel
tervikslisteemi saab nende elektromagnetilist Ghilduvust hinnata. Toodet hinnatakse tavaparases slisteemikonfiguratsioonis.

Vabalt programmeeritav turvajuhtseade ajamististeemide jarelevalveks, sobib SIL 3 IEC 61508:2010 voi PL e jaoks

standardi EN ISO 13849-1:2008 jargi. Turvaosade suhtes on alljargnev asutus teinud EU tlibihindamise: TUV Rheinland

Industrie Service GmbH, Alboinstr. 56, 12103 Berlin. Tunnusnumber Notified Body NB 0035

Bruchsal 23.06.2017 i

Koht Kuupéev Johann Soder
Tehnikaosakonna tegevdirektor

a) Tootja nimel seda deklaratsiooni valjastama volitatud isik
b) Isik, kes on tootja nimel volitatud koostama tootja identse aadressiga dokumentatsiooni
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14 Aadresside nimekiri

14 Aadresside nimekiri

|Saksamaa

Halduskeskus Bruchsal
Tootmistehas

Turustus

SEW-EURODRIVE GmbH & Co KG
Ernst-Blickle-StralRe 42
76646 Bruchsal

Tel. +49 7251 75-0

Fax +49 7251 75-1970
http://www.sew-eurodrive.de
sew@sew-eurodrive.de

Tootmistehas / T6ds- Bruchsal

SEW-EURODRIVE GmbH & Co KG

Tel. +49 7251 75-0

tusettevote Christian-Pahr-Str. 10 Fax +49 7251 75-2970
76646 Bruchsal
Tootmistehas Graben SEW-EURODRIVE GmbH & Co KG Tel. +49 7251 75-0

Ernst-Blickle-Stralle 1

76676 Graben-Neudorf

Postiaadress

Postfach 1220 — D-76671 Graben-Neudorf

Fax +49 7251-2970

Ostringen SEW-EURODRIVE GmbH & Co KG, Werk Tel. +49 7253 9254-0
Ostringen Fax +49 7253 9254-90
Franz-Gurk-Stralle 2 oestringen@sew-eurodrive.de
76684 Ostringen
Teenindusteabekes Mechanics/  SEW-EURODRIVE GmbH & Co KG Tel. +49 7251 75-1710

Mechatronics

Ernst-Blickle-StralRe 1
76676 Graben-Neudorf

Fax +49 7251 75-1711
scc-mechanik@sew-eurodrive.de

Elektroonika

SEW-EURODRIVE GmbH & Co KG
Ernst-Blickle-StraRe 42
76646 Bruchsal

Tel. +49 7251 75-1780
Fax +49 7251 75-1769
scc-elektronik@sew-eurodrive.de

Drive Technology Pd&hja SEW-EURODRIVE GmbH & Co KG Tel. +49 5137 8798-30
Center Alte Ricklinger StralRe 40-42 Fax +49 5137 8798-55
30823 Garbsen (Hannover) dtc-nord@sew-eurodrive.de
Ida SEW-EURODRIVE GmbH & Co KG Tel. +49 3764 7606-0
Dankritzer Weg 1 Fax +49 3764 7606-30
08393 Meerane (Zwickau) dtc-ost@sew-eurodrive.de
Léuna SEW-EURODRIVE GmbH & Co KG Tel. +49 89 909552-10
DomagkstralRe 5 Fax +49 89 909552-50
85551 Kirchheim (Miinchen) dtc-sued@sew-eurodrive.de
Laane SEW-EURODRIVE GmbH & Co KG Tel. +49 2173 8507-30
SiemensstralRe 1 Fax +49 2173 8507-55
40764 Langenfeld (Disseldorf) dtc-west@sew-eurodrive.de
Drive Center Berliin SEW-EURODRIVE GmbH & Co KG Tel. +49 306331131-30
Alexander-MeilRner-Stralle 44 Fax +49 306331131-36
12526 Berlin dc-berlin@sew-eurodrive.de
Ludwigshafen SEW-EURODRIVE GmbH & Co KG Tel. +49 7251 75 3759
c/o BASF SE Fax +49 7251 75 503759
Gebaude W130 Raum 101 dc-ludwigshafen@sew-eurodrive.de
67056 Ludwigshafen
Saarland SEW-EURODRIVE GmbH & Co KG Tel. +49 6831 48946 10
Gottlieb-Daimler-Stralle 4 Fax +49 6831 48946 13
66773 Schwalbach Saar — Hulzweiler dc-saarland@sew-eurodrive.de
Ulm SEW-EURODRIVE GmbH & Co KG Tel. +49 7348 9885-0
Dieselstrale 18 Fax +49 7348 9885-90
89160 Dornstadt dc-ulm@sew-eurodrive.de
Wirzburg SEW-EURODRIVE GmbH & Co KG Tel. +49 931 27886-60

Nirnbergerstrale 118
97076 Wurzburg-Lengfeld

Fax +49 931 27886-66
dc-wuerzburg@sew-eurodrive.de

Kasutusteenuste kuum liin / 24-tunnine valmidus

0 800 SEWHELP

0800 7394357
Prantsusmaa
Tootmistehas Haguenau SEW-USOCOME Tel. +33 388 73 67 00
Turustus 48-54 route de Soufflenheim Fax +33 3 88 73 66 00
Teenindus B. P. 20185 http://www.usocome.com
67506 Haguenau Cedex sew@usocome.com
Tootmistehas Forbach SEW-USOCOME Tel. +33 3 87 29 38 00

Zone industrielle
Technopdle Forbach Sud
B. P. 30269

57604 Forbach Cedex
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Aadresside nimekiri 14

Prantsusmaa
Brumath SEW-USOCOME Tel. +33 388 37 48 00
1 Rue de Bruxelles
67670 Mommenheim Cedex
Koostamistehas Bordeaux SEW-USOCOME Tel. +33 557 26 39 00
Turustus Parc d'activités de Magellan Fax +33 5 57 26 39 09
Teenindus 62 avenue de Magellan — B. P. 182
33607 Pessac Cedex
Lyon SEW-USOCOME Tel. +33 4 74 99 60 00
75 rue Antoine Condorcet Fax +33 4 74 99 60 15
38090 Vaulx-Milieu
Nantes SEW-USOCOME Tel. +33 24078 42 00
Parc d’activités de la forét Fax +33 24078 42 20
4 rue des Fontenelles
44140 Le Bignon
Pariis SEW-USOCOME Tel. +33 1 64 42 40 80
Zone industrielle Fax +33 1 64 42 40 88
2 rue Denis Papin
77390 Verneuil I'Etang
Alzeeria
Turustus Alziir REDUCOM Sarl Tel. +213 21 8214-91
16, rue des Fréres Zaghnoune Fax +213 21 8222-84
Bellevue http://www.reducom-dz.com
16200 El Harrach Alger info@reducom-dz.com
Argentiina

Koostamistehas

Buenos Aires

SEW EURODRIVE ARGENTINA S.A.

Tel. +54 3327 4572-84

Turustus Ruta Panamericana Km 37.5, Lote 35 Fax +54 3327 4572-21
(B1619IEA) Centro Industrial Garin http://www.sew-eurodrive.com.ar
Prov. de Buenos Aires sewar@sew-eurodrive.com.ar
Austraalia
Koostamistehas Melbourne SEW-EURODRIVE PTY. LTD. Tel. +61 3 9933-1000
Turustus 27 Beverage Drive Fax +61 3 9933-1003
Teenindus Tullamarine, Victoria 3043 http://www.sew-eurodrive.com.au
enquires@sew-eurodrive.com.au
Sydney SEW-EURODRIVE PTY. LTD. Tel. +61 2 9725-9900
9, Sleigh Place, Wetherill Park Fax +61 2 9725-9905
New South Wales, 2164 enquires@sew-eurodrive.com.au
Austria
Koostamistehas Viin SEW-EURODRIVE Ges.m.b.H. Tel. +43 1 617 55 00-0
Turustus Richard-Strauss-Stralle 24 Fax +43 1 617 55 00-30
Teenindus 1230 Wien http://www.sew-eurodrive.at
sew@sew-eurodrive.at
Bangladesh
Turustus Bangladesh ~ SEW-EURODRIVE INDIA PRIVATE LIMITED Tel. +88 01729 097309
345 DIT Road salesdhaka@seweurodrivebangladesh.com
East Rampura
Dhaka-1219, Bangladesh
Belgia
Koostamistehas Brissel SEW-EURODRIVE n.v./s.a. Tel. +32 16 386-311
Turustus Researchpark Haasrode 1060 Fax +32 16 386-336
Teenindus Evenementenlaan 7 http://www.sew-eurodrive.be
3001 Leuven info@sew-eurodrive.be
Teenindusteabekes Todostusettevo- SEW-EURODRIVE n.v./s.a. Tel. +32 84 219-878
te Rue de Parc Industriel, 31 Fax +32 84 219-879
6900 Marche-en-Famenne http://www.sew-eurodrive.be
service-IG@sew-eurodrive.be
Brasiilia
Tootmistehas Sao Paulo SEW-EURODRIVE Brasil Ltda. Tel. +55 19 3835-8000
Turustus Estrada Municipal José Rubim, 205 — Rodovia sew@sew.com.br
Teenindus Santos Dumont Km 49

Indaiatuba — 13347-510 — SP
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Brasiilia
Koostamistehas Rio Claro SEW-EURODRIVE Brasil Ltda. Tel. +55 19 3522-3100
Turustus Rodovia Washington Luiz, Km 172 Fax +55 19 3524-6653
Teenindus Condominio Industrial Conpark montadora.rc@sew.com.br
Caixa Postal: 327
13501-600 — Rio Claro / SP
Joinville SEW-EURODRIVE Brasil Ltda. Tel. +55 47 3027-6886
Rua Dona Francisca, 12.346 — Pirabeiraba Fax +55 47 3027-6888
89239-270 — Joinville / SC filial.sc@sew.com.br
Bulgaaria
Turustus Sofia BEVER-DRIVE GmbH Tel. +359 2 9151160
Bogdanovetz Str.1 Fax +359 2 9151166
1606 Sofia bever@bever.bg
Canada
Koostamistehas Toronto SEW-EURODRIVE CO. OF CANADA LTD. Tel. +1 905 791-1553
Turustus 210 Walker Drive Fax +1 905 791-2999
Teenindus Bramalea, ON L6T 3W1 http://www.sew-eurodrive.ca
|.watson@sew-eurodrive.ca
Vancouver SEW-EURODRIVE CO. OF CANADA LTD. Tel. +1 604 946-5535
Tilbury Industrial Park Fax +1 604 946-2513
7188 Honeyman Street b.wake@sew-eurodrive.ca
Delta, BC V4G 1G1
Montreal SEW-EURODRIVE CO. OF CANADA LTD. Tel. +1 514 367-1124
2555 Rue Leger Fax +1 514 367-3677
Lasalle, PQ H8N 2V9 a.peluso@sew-eurodrive.ca
Colombia
Koostamistehas Bogota SEW-EURODRIVE COLOMBIA LTDA. Tel. +57 1 54750-50
Turustus Calle 17 No. 132-18 Fax +57 1 54750-44
Teenindus Interior 2 Bodega 6, Manzana B http://www.sew-eurodrive.com.co
Santafé de Bogota sew@sew-eurodrive.com.co
Eesti
Turustus Tallinn ALAS-KUUL AS Tel. +372 6593230
Reti tee 4 Fax +372 6593231
75301 Peetri kula, Rae vald, Harjumaa http://www.alas-kuul.ee
veiko.soots@alas-kuul.ee
Egiptus
Turustus Kairo Copam Egypt Tel. +202 44812673/ 79 (7 lines)
Teenindus for Engineering & Agencies Fax +202 44812685
Building 10, Block 13005, First Industrial Zone, http://www.copam-egypt.com
Obour City Cairo copam@copam-egypt.com
Elevandiluurannik
Turustus Abidjan SEW-EURODRIVE SARL Tel. +225 21 21 81 05
Ivory Coast Fax +225 21 25 30 47
Rue des Pécheurs, Zone 3 info@sew-eurodrive.ci
26 BP 916 Abidjan 26 http://www.sew-eurodrive.ci
Filipiinid
Turustus Makati P.T. Cerna Corporation Tel. +63 2 519 6214
4137 Ponte St., Brgy. Sta. Cruz Fax +63 2 890 2802
Makati City 1205 mech_drive_sys@ptcerna.com
http://www.ptcerna.com
Gabon
Turustus Libreville SEW-EURODRIVE SARL Tel. +241 03 28 81 55
183, Rue 5.033.C, Lalala a droite +241 06 54 81 33
P.O. Box 15682 http://www.sew-eurodrive.cm
Libreville sew@sew-eurodrive.cm
Hiina
Tootmistehas Tianjin Shi SEW-EURODRIVE (Tianjin) Co., Ltd. Tel. +86 22 25322612

Koostamistehas
Turustus
Teenindus

No. 78, 13th Avenue, TEDA
Tianjin 300457

Fax +86 22 25323273
http://www.sew-eurodrive.cn
info@sew-eurodrive.cn
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Hiina
Koostamistehas Suzhou SEW-EURODRIVE (Suzhou) Co., Ltd. Tel. +86 512 62581781
Turustus 333, Suhong Middle Road Fax +86 512 62581783
Teenindus Suzhou Industrial Park suzhou@sew-eurodrive.cn
Jiangsu Province, 215021
Guangzhou SEW-EURODRIVE (Guangzhou) Co., Ltd. Tel. +86 20 82267890
No. 9, JunDa Road Fax +86 20 82267922
East Section of GETDD guangzhou@sew-eurodrive.cn
Guangzhou 510530
Shenyang SEW-EURODRIVE (Shenyang) Co., Ltd. Tel. +86 24 25382538
10A-2, 6th Road Fax +86 24 25382580
Shenyang Economic Technological Develop-  shenyang@sew-eurodrive.cn
ment Area
Shenyang, 110141
Taiyuan SEW-EURODRIVE (Taiyuan) Co,. Ltd. Tel. +86-351-7117520
No.3, HuaZhang Street, Fax +86-351-7117522
TaiYuan Economic & Technical Development taiyuan@sew-eurodrive.cn
Zone
ShanXi, 030032
Wuhan SEW-EURODRIVE (Wuhan) Co., Ltd. Tel. +86 27 84478388
10A-2, 6th Road Fax +86 27 84478389
No. 59, the 4th Quanli Road, WEDA wuhan@sew-eurodrive.cn
430056 Wuhan
Xi'An SEW-EURODRIVE (Xi'An) Co., Ltd. Tel. +86 29 68686262
No. 12 Jinye 2nd Road Fax +86 29 68686311
Xi'An High-Technology Industrial Development xian@sew-eurodrive.cn
Zone
Xi'An 710065
Turustus Hong Kong SEW-EURODRIVE LTD. Tel. +852 36902200
Teenindus Unit No. 801-806, 8th Floor Fax +852 36902211
Hong Leong Industrial Complex contact@sew-eurodrive.hk
No. 4, Wang Kwong Road
Kowloon, Hong Kong
Hispaania
Koostamistehas Bilbao SEW-EURODRIVE ESPANA, S.L. Tel. +34 94 43184-70
Turustus Parque Tecnolégico, Edificio, 302 http://www.sew-eurodrive.es
Teenindus 48170 Zamudio (Vizcaya) sew.spain@sew-eurodrive.es
Holland
Koostamistehas Rotterdam SEW-EURODRIVE B.V. Tel. +31 10 4463-700
Turustus Industrieweg 175 Fax +31 10 4155-552
Teenindus 3044 AS Rotterdam Teenindus: 0800-SEWHELP
Postbus 10085 http://www.sew-eurodrive.nl
3004 AB Rotterdam info@sew-eurodrive.nl
Horvaatia
Turustus Zagreb KOMPEKS d. o. o. Tel. +385 1 4613-158
Teenindus Zeleni dol 10 Fax +385 1 4613-158
10 000 Zagreb kompeks@inet.hr
lirimaa
Turustus Dublin Alperton Engineering Ltd. Tel. +353 1 830-6277
Teenindus 48 Moyle Road Fax +353 1 830-6458
Dublin Industrial Estate http://www.alperton.ie
Glasnevin, Dublin 11 info@alperton.ie
lisrael
Turustus Tel Aviv Liraz Handasa Ltd. Tel. +972 3 5599511
Ahofer Str 34B / 228 Fax +972 3 5599512
58858 Holon http://www.liraz-handasa.co.il
office@liraz-handasa.co.il
India
Peakontor Vadodara SEW-EURODRIVE India Private Limited Tel. +91 265 3045200
Koostamistehas Plot No. 4, GIDC Fax +91 265 3045300
Turustus POR Ramangamdi * Vadodara - 391 243 http://www.seweurodriveindia.com
Teenindus Gujarat salesvadodara@seweurodriveindia.com
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India
Koostamistehas Chennai SEW-EURODRIVE India Private Limited Tel. +91 44 37188888
Turustus Plot No. K3/1, Sipcot Industrial Park Phase Il Fax +91 44 37188811
Teenindus Mambakkam Village saleschennai@seweurodriveindia.com
Sriperumbudur - 602105
Kancheepuram Dist, Tamil Nadu
Pune SEW-EURODRIVE India Private Limited Tel. +91 21 35 628700
Plant: Plot No. D236/1, Fax +91 21 35 628715
Chakan Industrial Area Phase- I, salespune@seweurodriveindia.com
Warale, Tal- Khed,
Pune-410501, Maharashtra
Indoneesia
Turustus Medan PT. Serumpun Indah Lestari Tel. +62 61 687 1221
JI.Pulau Solor no. 8, Kawasan Industri Medan Fax +62 61 6871429/ +62 61 6871458 / +62
Il 61 30008041
Medan 20252 sil@serumpunindah.com
serumpunindah@yahoo.com
http://www.serumpunindah.com
Jakarta PT. Cahaya Sukses Abadi Tel. +62 21 65310599
Komplek Rukan Puri Mutiara Blok A no 99, Fax +62 21 65310600
Sunter csajkt@cbn.net.id
Jakarta 14350
Jakarta PT. Agrindo Putra Lestari Tel. +62 21 2921-8899
JL.Pantai Indah Selatan, Komplek Sentra In-  Fax +62 21 2921-8988
dustri Terpadu, Pantai indah Kapuk Tahap Ill, aplindo@indosat.net.id
Blok E No. 27 http://www.aplindo.com
Jakarta 14470
Surabaya PT. TRIAGRI JAYA ABADI Tel. +62 31 5990128
JI. Sukosemolo No. 63, Galaxi Bumi Permai Fax +62 31 5962666
G6 No. 11 sales@triagri.co.id
Surabaya 60111 http://www.triagri.co.id
Surabaya CV. Multi Mas Tel. +62 31 5458589
JI. Raden Saleh 43A Kav. 18 Fax +62 31 5317220
Surabaya 60174 sianhwa@sby.centrin.net.id
http://www.cvmultimas.com
Island
Turustus Reykjavik Varma & Vélaverk ehf. Tel. +354 585 1070
Knarrarvogi 4 Fax +354 585)1071
104 Reykjavik http://www.varmaverk.is
vov@Vov.is
Itaalia
Koostamistehas Milano SEW-EURODRIVE di R. Blickle & Co.s.a.s. Tel. +39 02 96 980229
Turustus Via Bernini,14 Fax +39 02 96 980 999
Teenindus 20020 Solaro (Milano) http://www.sew-eurodrive.it
milano@sew-eurodrive.it
Jaapan
Koostamistehas Iwata SEW-EURODRIVE JAPAN CO., LTD Tel. +81 538 373811
Turustus 250-1, Shimoman-no, Fax +81 538 373814
Teenindus lwata http://www.sew-eurodrive.co.jp
Shizuoka 438-0818 sewjapan@sew-eurodrive.co.jp
hamamatsu@sew-eurodrive.co.jp
Kamerun
Turustus Douala SEW-EURODRIVE S.A.R.L. Tel. +237 233 39 02 10
Ancienne Route Bonabéri Fax +237 233 39 02 10
Postiaadress info@sew-eurodrive-cm
B.P 8674
Douala-Cameroun
Kasahstan
Turustus Almatd SEW-EURODRIVE LLP Tel. +7 (727) 350 5156

291-291A, Tole bi street
050031, Almaty
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Taskent

SEW-EURODRIVE LLP
Representative office in Uzbekistan
96A, Sharaf Rashidov street,
Tashkent, 100084

Tel. +998 71 2359411

Fax +998 71 2359412
http://www.sew-eurodrive.uz
sew@sew-eurodrive.uz

Ulaanbaatar

IM Trading LLC
Narny zam street 62
Sukhbaatar district,
Ulaanbaatar 14230

Tel. +976-77109997
Fax +976-77109997
imt@imt.mn

Kenya
Turustus Nairobi SEW-EURODRIVE Pty Ltd Tel. +254 791 398840
Transnational Plaza, 5th Floor http://www.sew-eurodrive.co.tz
Mama Ngina Street info@sew.co.tz
P.O. Box 8998-00100
Nairobi
Kreeka
Turustus Ateena Christ. Boznos & Son S.A. Tel. +30 2 1042 251-34
12, K. Mavromichali Street Fax +30 2 1042 251-59
P.O. Box 80136 http://www.boznos.gr
18545 Piraeus info@boznos.gr
Lati
Turustus Riia SIA Alas-Kuul Tel. +371 6 7139253
Katlakalna 11C Fax +371 6 7139386
1073 Riga http://www.alas-kuul.lv
info@alas-kuul.com
Liibanon
Turustus (Liibanon) Beirut Gabriel Acar & Fils sarl Tel. +961 1 510 532
B. P. 80484 Fax +961 1 494 971
Bourj Hammoud, Beirut ssacar@inco.com.lb
Turustus (Jordaania, Beirut Middle East Drives S.A.L. (offshore) Tel. +961 1 494 786
Kuveit, Saudi Araabia, Sin EI Fil. Fax +961 1 494 971
Sadria) B. P. 55-378 http://www.medrives.com
Beirut info@medrives.com
|Luksemburg
esindus: Belgia
|Leedu
Turustus Alytus UAB Irseva Tel. +370 315 79204
Statybininku 106C Fax +370 315 56175
63431 Alytus http://www.irseva.lt
irmantas@irseva.lt
Louna-Aafrika
Koostamistehas Johannesburg SEW-EURODRIVE (PROPRIETARY) LIMITED Tel. +27 11 248-7000
Turustus Eurodrive House Fax +27 11 248-7289
Teenindus Cnr. Adcock Ingram and Aerodrome Roads http://www.sew.co.za
Aeroton Ext. 2 info@sew.co.za
Johannesburg 2013
P.0.Box 90004
Bertsham 2013
Kaplinn SEW-EURODRIVE (PROPRIETARY) LIMITED Tel. +27 21 552-9820
Rainbow Park Fax +27 21 552-9830
Cnr. Racecourse & Omuramba Road Teleks 576 062
Montague Gardens bgriffiths@sew.co.za
Cape Town
P.O.Box 36556
Chempet 7442
Durban SEW-EURODRIVE (PROPRIETARY) LIMITED Tel. +27 31 902 3815

48 Prospecton Road

Isipingo

Durban

P.O. Box 10433, Ashwood 3605

Fax +27 31 902 3826
cdejager@sew.co.za
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Louna-Aafrika

Nelspruit SEW-EURODRIVE (PROPRIETARY) LIMITED Tel. +27 13 752-8007
7 Christie Crescent Fax +27 13 752-8008
Vintonia robermeyer@sew.co.za
P.O.Box 1942
Nelspruit 1200
Louna-Korea
Koostamistehas Ansan SEW-EURODRIVE KOREA CO., LTD. Tel. +82 31 492-8051
Turustus 7, Dangjaengi-ro, Fax +82 31 492-8056
Teenindus Danwon-gu, http://www.sew-eurodrive.kr
Ansan-si, Gyeonggi-do, Zip 425-839 master.korea@sew-eurodrive.com
Pusan SEW-EURODRIVE KOREA CO., LTD. Tel. +82 51 832-0204
28, Noksansandan 262-ro 50beon-gil, Fax +82 51 832-0230
Gangseo-gu,
Busan, Zip 618-820
Makedoonia
Turustus Skopje Boznos DOOEL Tel. +389 23256553
Dime Anicin 2A/7A Fax +389 23256554
1000 Skopje http://www.boznos.mk
Malaisia
Koostamistehas Johori SEW-EURODRIVE SDN BHD Tel. +60 7 3549409
Turustus No. 95, Jalan Seroja 39, Taman Johor Jaya Fax +60 7 3541404
Teenindus 81000 Johor Bahru, Johor sales@sew-eurodrive.com.my
West Malaysia
Maroko
Turustus Bouskoura SEW-EURODRIVE Morocco Tel. +212 522 88 85 00
Teenindus Parc Industriel CFCIM, Lot 55 and 59 Fax +212 522 88 84 50
Bouskoura http://www.sew-eurodrive.ma
sew@sew-eurodrive.ma
Mehhiko
Koostamistehas Quéretaro SEW-EURODRIVE MEXICO S.A. de C.V. Tel. +52 442 1030-300
Turustus SEM-981118-M93 Fax +52 442 1030-301
Teenindus Tequisquiapan No. 102 http://www.sew-eurodrive.com.mx
Parque Industrial Quéretaro scmexico@seweurodrive.com.mx
C.P. 76220
Querétaro, México
Turustus Puebla SEW-EURODRIVE MEXICO S.A. de C.V. Tel. +52 (222) 221 248
Teenindus Calzada Zavaleta No. 3922 Piso 2 Local 6 http://www.sew-eurodrive.com.mx
Col. Santa Cruz Buenavista scmexico@seweurodrive.com.mx
C.P. 72154
Puebla, México
Mongoolia

Tehniline blroo

Ulaanbaatar

IM Trading LLC

Narny zam street 62

Union building, Suite A-403-1
Sukhbaatar district,

Tel. +976-77109997
Tel. +976-99070395
Fax +976-77109997
http://imt.mn/

Ulaanbaatar 14230 imt@imt.mn

Namiibia

Turustus Swakopmund DB Mining & Industrial Services Tel. +264 64 462 738
Einstein Street Fax +264 64 462 734
Strauss Industrial Park anton@dbminingnam.com
Unit1
Swakopmund

Nigeeria

Turustus Lagos Greenpeg Nig. Ltd Tel. +234-701-821-9200-1

Plot 296A, Adeyemo Akapo Str. Omole GRA
Ikeja Lagos-Nigeria
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Norra
Koostamistehas Moss SEW-EURODRIVE A/S Tel. +47 69 24 10 20
Turustus Solgaard skog 71 Fax +47 69 24 10 40
Teenindus 1599 Moss http://www.sew-eurodrive.no
sew@sew-eurodrive.no
Pakistan
Turustus Karachi Industrial Power Drives Tel. +92 21 452 9369
Al-Fatah Chamber A/3, 1st Floor Central Com- Fax +92-21-454 7365
mercial Area, seweurodrive@cyber.net.pk
Sultan Ahmed Shah Road, Block 7/8,
Karachi
Paraguay
Turustus Fernando de la SEW-EURODRIVE PARAGUAY S.R.L Tel. +595 991 519695
Mora De la Victoria 112, Esquina nueva Asuncién Fax +595 21 3285539
Departamento Central sewpy@sew-eurodrive.com.py
Fernando de la Mora, Barrio Bernardino
Peruu
Koostamistehas Lima SEW EURODRIVE DEL PERU S.A.C. Tel. +51 1 3495280
Turustus Los Calderos, 120-124 Fax +51 1 3493002
Teenindus Urbanizacion Industrial Vulcano, ATE, Lima http://www.sew-eurodrive.com.pe
sewperu@sew-eurodrive.com.pe
Poola
Koostamistehas todz SEW-EURODRIVE Polska Sp.z.0.0. Tel. +48 42 293 00 00
Turustus ul. Techniczna 5 Fax +48 42 293 00 49
Teenindus 92-518 Lodz http://www.sew-eurodrive.pl
sew@sew-eurodrive.pl
Teenindus Tel. +48 42 293 0030 24-tunnine valmidus
Fax +48 42 293 0043 Tel. +48 602 739 739 (+48 602 SEW SEW)
serwis@sew-eurodrive.pl
Portugal
Koostamistehas Coimbra SEW-EURODRIVE, LDA. Tel. +351 231 20 9670
Turustus Av. da Fonte Nova, n.° 86 Fax +351 231 20 3685
Teenindus 3050-379 Mealhada http://www.sew-eurodrive.pt
infosew@sew-eurodrive.pt
Rootsi
Koostamistehas Joénkdping SEW-EURODRIVE AB Tel. +46 36 34 42 00
Turustus Gnejsvagen 6-8 Fax +46 36 34 42 80
Teenindus 553 03 Jonkoping http://www.sew-eurodrive.se
Box 3100 S-550 03 Jonkoping jonkoping@sew.se
Rumeenia
Turustus Bukarest Sialco Trading SRL Tel. +40 21 230-1328
Teenindus str. Brazilia nr. 36 Fax +40 21 230-7170
011783 Bucuresti sialco@sialco.ro
|Sambia

esindus: Louna-Aafrika

|Senegal
Turustus Dakar SENEMECA Tel. +221 338 494 770
Mécanique Générale Fax +221 338 494 771
Km 8, Route de Rufisque http://www.senemeca.com
B.P. 3251, Dakar senemeca@senemeca.sn
Serbia
Turustus Belgrad DIPAR d.o.o. Tel. +381 11 347 3244 / +381 11 288 0393

Ustanicka 128a
PC KoSum, IV floor
11000 Beograd
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Singapur
Koostamistehas Singapore SEW-EURODRIVE PTE. LTD. Tel. +65 68621701
Turustus No 9, Tuas Drive 2 Fax +65 68612827
Teenindus Jurong Industrial Estate http://www.sew-eurodrive.com.sg
Singapore 638644 sewsingapore@sew-eurodrive.com
Slovakkia
Turustus Bratislava SEW-Eurodrive SK s.r.o. Tel.+421 2 33595 202, 217, 201
Rybni¢na 40 Fax +421 2 33595 200
831 06 Bratislava http://www.sew-eurodrive.sk
sew@sew-eurodrive.sk
Kosice SEW-Eurodrive SK s.r.o. Tel. +421 55 671 2245
Slovenska ulica 26 Fax +421 55 671 2254
040 01 Kosice Mobiiltel. +421 907 671 976
sew@sew-eurodrive.sk
Sloveenia
Turustus Celje Pakman - Pogonska Tehnika d.o.o. Tel. +386 3 490 83-20
Teenindus Ul XIV. divizije 14 Fax +386 3 490 83-21
3000 Celje pakman@siol.net
Soome
Koostamistehas Hollola SEW-EURODRIVE OY Tel. +358 201 589-300
Turustus Vesimaentie 4 Fax +358 3 780-6211
Teenindus 15860 Hollola http://www.sew-eurodrive.fi
sew@sew.fi
Teenindus Hollola SEW-EURODRIVE OY Tel. +358 201 589-300
Keskikankaantie 21 Fax +358 3 780-6211
15860 Hollola http://www.sew-eurodrive.fi
sew@sew.fi
Tootmistehas Karkkila SEW Industrial Gears Oy Tel. +358 201 589-300
Koostamistehas Santasalonkatu 6, PL 8 Fax +358 201 589-310
03620 Karkkila, 03601 Karkkila http://www.sew-eurodrive.fi
sew@sew.fi
Sri Lanka
Turustus Colombo SM International (Pte) Ltd Tel. +94 1 2584887
254, Galle Raod Fax +94 1 2582981
Colombo 4, Sri Lanka
Suurbritannia
Koostamistehas Normanton SEW-EURODRIVE Ltd. Tel. +44 1924 893-855

Turustus DeVilliers Way Fax +44 1924 893-702
Teenindus Trident Park http://www.sew-eurodrive.co.uk
Normanton info@sew-eurodrive.co.uk
West Yorkshire
WF6 1GX
Kasutusteenuste kuum liin / 24-tunnine valmidus Tel. 01924 896911
Svaasimaa
Turustus Manzini C G Trading Co. (Pty) Ltd Tel. +268 2 518 6343
PO Box 2960 Fax +268 2 518 5033
Manzini M200 engineering@cgtrading.co.sz
Sveits
Koostamistehas Basel Alfred Imhof A.G. Tel. +41 61 417 1717
Turustus Jurastrasse 10 Fax +41 61 417 1700
Teenindus 4142 Munchenstein bei Basel http://www.imhof-sew.ch
info@imhof-sew.ch
Taani
Koostamistehas Kopenhaagen SEW-EURODRIVEA/S Tel. +45 43 95 8500
Turustus Geminivej 28-30 Fax +45 43 9585-09
Teenindus 2670 Greve http://www.sew-eurodrive.dk
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Tai
Koostamistehas Chon Buri SEW-EURODRIVE (Thailand) Ltd. Tel. +66 38 454281
Turustus 700/456, Moo.7, Donhuaroh Fax +66 38 454288
Teenindus Muang sewthailand@sew-eurodrive.com
Chonburi 20000
Taivan
Turustus Taipei Ting Shou Trading Co., Ltd. Tel. +886 2 27383535
6F-3, No. 267, Sec. 2 Fax +886 2 27368268
Tung Huw S. Road Teleks 27 245
Taipei sewtwn@ms63.hinet.net
http://www.tingshou.com.tw
Nan Tou Ting Shou Trading Co., Ltd. Tel. +886 49 255353
No. 55 Kung Yeh N. Road Fax +886 49 257878
Industrial District sewtwn@ms63.hinet.net
Nan Tou 540 http://www.tingshou.com.tw
Tansaania
Turustus Dar es Salaam SEW-EURODRIVE PTY LIMITED TANZANIA Tel. +255 0 22 277 5780
Plot 52, Regent Estate Fax +255 0 22 277 5788
PO Box 106274 http://www.sew-eurodrive.co.tz
Dar Es Salaam info@sew.co.tz
Tuneesia
Turustus Tunis T. M.S. Technic Marketing Service Tel. +216 79 40 88 77
Zone Industrielle Mghira 2 Fax +216 79 40 88 66
Lot No. 39 http://www.tms.com.tn
2082 Fouchana tms@tms.com.tn
Tirgi
Koostamistehas Kocaeli-Gebze SEW-EURODRIVE Hareket Tel. +90 262 9991000 04
Turustus Sistemleri San. Ve TIC. Ltd. Sti Fax +90 262 9991009
Teenindus Gebze Organize Sanayi Bol. 400 Sok No. 401 http://www.sew-eurodrive.com.tr

41480 Gebze Kocaeli

sew@sew-eurodrive.com.tr

Tsehhi Vabariik

Koostamistehas Hostivice SEW-EURODRIVE CZ s.r.o. Tel. +420 255 709 601
Turustus Florianova 2459 Fax +420 235 350 613
Teenindus 253 01 Hostivice http://www.sew-eurodrive.cz
sew@sew-eurodrive.cz
Kasutustee- ~ +420 800 739 739 (800 SEW SEW) Teenindus
nuste kuum Tel. +420 255 709 632
liin / 24-tunnine Fax +420 235 358 218
valmidus servis@sew-eurodrive.cz
Tsiili
Koostamistehas Santiago SEW-EURODRIVE CHILE LTDA Tel. +56 2 2757 7000
Turustus Las Encinas 1295 Fax +56 2 2757 7001
Teenindus Parque Industrial Valle Grande http://www.sew-eurodrive.cl
LAMPA ventas@sew-eurodrive.cl
Santiago de Chile
Postiaadress
Casilla 23 Correo Quilicura - Santiago - Chile
Ukraina
Koostamistehas Dnipropet- 00O «CEB-EBpogpariB» Tel. +380 56 370 3211
Turustus rowsk yn. Pabouas, 23-B, ocuc 409 Fax +380 56 372 2078
Teenindus 49008 OHenp http://www.sew-eurodrive.ua
sew@sew-eurodrive.ua
Ungari
Turustus Budapest SEW-EURODRIVE Kift. Tel. +36 1 437 06-58
Teenindus Csillaghegyi ut 13. Fax +36 1 437 06-50
1037 Budapest http://www.sew-eurodrive.hu
office@sew-eurodrive.hu
Uruguai
Koostamistehas Montevideo SEW-EURODRIVE Uruguay, S. A. Tel. +598 2 21181-89

Turustus

Jose Serrato 3569 Esgina Corumbe
CP 12000 Montevideo

Fax +598 2 21181-90
sewuy@sew-eurodrive.com.uy
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USA

Tootmistehas
Koostamistehas
Turustus
Teenindus

Kagupiirkond

SEW-EURODRIVE INC.

1295 Old Spartanburg Highway
P.O. Box 518

Lyman, S.C. 29365

Tel. +1 864 439-7537

Fax Turustus +1 864 439-7830

Fax Tootmistehas +1 864 439-9948
Fax Koostamistehas +1 864 439-0566
Fax +1 864 949-5557
http://www.seweurodrive.com
cslyman@seweurodrive.com

Koostamistehas

Kirdepiirkond

SEW-EURODRIVE INC.

Tel. +1 856 467-2277

Turustus Pureland Ind. Complex Fax +1 856 845-3179
Teenindus 2107 High Hill Road, P.O. Box 481 csbridgeport@seweurodrive.com
Bridgeport, New Jersey 08014
Kesk-Ladane  SEW-EURODRIVE INC. Tel. +1 937 335-0036
piirkond 2001 West Main Street Fax +1 937 332-0038
Troy, Ohio 45373 cstroy@seweurodrive.com
Edelapiirkond SEW-EURODRIVE INC. Tel. +1 214 330-4824
3950 Platinum Way Fax +1 214 330-4724
Dallas, Texas 75237 csdallas@seweurodrive.com
Laanepiirkond SEW-EURODRIVE INC. Tel. +1 510 487-3560
30599 San Antonio St. Fax +1 510 487-6433
Hayward, CA 94544 cshayward@seweurodrive.com
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