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Wazne wskazéwki
Korzystanie z dokumentac;ji

1 Wazne wskazowki

1.1  Korzystanie z dokumentacji

Niniejsza dokumentacja jest czescig produktu i zawiera wazne wskazowki dotyczace
jego uzytkowania i obstugi technicznej. Niniejsza dokumentacja przeznaczona jest dla
wszystkich oséb, wykonujacych prace montazowe, instalacyjne, prace z zakresu uru-

chamiania i obstugi technicznej danego produktu.

Nalezy zapewni¢ dostepno$¢ oraz dobry i czytelny stan dokumentac;ji. Nalezy zapewni¢,
aby osoby odpowiedzialne za instalacje i eksploatacje, jak rowniez personel pracujacy
przy urzgdzeniu na wilasng odpowiedzialnos¢ zapoznaty sie z catg dokumentacja.
W razie niejasnosci lub w celu uzyskania dalszych informacji nalezy skonsultowac sie

z SEW-EURODRIVE.

1.2

Struktura wskazéwek bezpieczenstwa

Przestrzeganie przynaleznej dokumentacji jest warunkiem:
* bezawaryjnej eksploatacji

» realizacji roszczen

z tytutu wad

Nalezy wiec przeczytaé¢ najpierw instrukcje, zanim podjete zostanie uzytkowanie

urzadzenia!

Instrukcja obstugi zawiera informacje wazne dla obstugi Dlatego nalezy przechowywac
ja w poblizu urzadzenia.

1.2.1 Znaczenie stéw sygnalizacyjnych

Ponizsza tabela przedstawia wage i znaczenie stéw sygnalizacyjnych dla wskazowek
bezpieczenstwa, ostrzezeh przed uszkodzeniami i dalszych wskazéwek.

Stowo sygnalizacyjne

Znaczenie

Skutki nieprzestrzegania

A ZAGROZENIE!

Bezposrednie zagrozenie

Smieré lub ciezkie uszkodzenia ciata

A OSTRZEZENIE!
A UWAGA!

UWAGA!

Mozliwa, niebezpieczna sytuacja
Mozliwa, niebezpieczna sytuacja

Mozliwe szkody materialne

Smieré lub ciezkie uszkodzenia ciata
Lekkie uszkodzenia ciata

Uszkodzenie systemu napedowego
lub jego otoczenia

WSKAZOWKA

Przydatna wskazowka lub rada: Uta-
twia obstuge systemu napedowego.
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Wazne wskazowki
Struktura wskazowek bezpieczenstwa

1.2.2 Struktura wskazéwek bezpieczenstwa w odniesieniu do rozdziatu

Wskazéwki bezpieczenstwa w odniesieniu do rozdziatu nie dotycza specjalnego spo-
sobu postepowania, lecz wielu czynno$ci w zakresie tematu. Zastosowane piktogra-
mow wskazuje albo na zagrozenie ogoélne albo zagrozenia specjalne.

Tu wida¢ formalng strukture wskazéwek bezpieczenstwa w odniesieniu do rozdziatu:

A SLOWO SYGNALIZACYJNE!
Rodzaj zagrozenia i jego zrodio.

Mozliwe skutki zlekcewazenia.

« Czynnosci zapobiegajace zagrozeniu.

Ponizej przedstawiono przyktad wskazéwki bezpieczenstwa w odniesieniu do rozdziatu:

A OSTRZEZENIE!

Niebezpieczehstwo spadania zwisajgcych ciezaréw.
ﬁ Smier¢ lub ciezkie obrazenia ciata.

* Nie wolno przebywaé pod zwisajagcym ciezarem.

>

» Zabezpieczy¢ strefe zagrozenia.

1.2.3 Struktura zagniezdzonych wskazéwek bezpieczenstwa

Zagniezdzone wskazéwki bezpieczenstwa wkomponowane sg w instrukcje postepowa-
nia bezposrednio przed niebezpieczng czynnoscia.

Tu wida¢ formalng strukture zagniezdzonych wskazéwek bezpieczenstwa:
+ A SEOWO SYGNALIZACYJNE Rodzaj zagrozenia i jego zrodto.
Mozliwe skutki zlekcewazenia.
— Czynnosci zapobiegajace zagrozeniu.

Ponizej przedstawiono przyktad zagniezdzonej wskazéwki bezpieczenstwa:

« A ZAGROZENIE! Niebezpieczenstwo zmiazdzenia na skutek niezamierzonego
ponownego uruchomienia napedu.

Smier¢ lub ciezkie obrazenia ciata.
— Odlgaczy¢ napiecie od napedu.
— Naped nalezy zabezpieczy¢ przed nieumysinym ponownym uruchomieniem.
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Wazne wskazéwki
Roszczenia z tytutu odpowiedzialnosci za wady

1.3 Roszczenia z tytutu odpowiedzialno$ci za wady

Przestrzeganie informacji zawartych w dokumentaciji MOVITRAC® B jest warunkiem dla
zapewnienia bezawaryjnej pracy urzadzenia i uznania ewentualnych roszczen z tytutu gwa-
rancji. Przed rozpoczeciem uzytkowania urzadzenia nalezy przeczyta¢ dokumentacje!

Nalezy zapewni¢ dostepno$¢ oraz dobry i czytelny stan dokumentac;ji dla oséb odpowie-
dzialnych za instalacje i prace oraz oséb, ktére na wlasng odpowiedzialnos¢ pracujg
przy urzadzeniu.

1.4  Wykluczenie odpowiedzialnosci

Przestrzeganie informacji zawartych w dokumentac;ji MOVITRAC® B jest podstawowym
warunkiem dla zapewnienia bezpiecznej pracy urzagdzenia MOVITRAC® B i osiggniecia
podanych wiasciwosci produktu oraz cech wydajnosci. Za uszczerbki na zdrowiu,
szkody materialne lub majgtkowe, powstate z powodu nieprzestrzegania informacji
zawartych w tej dokumentaciji firma SEW-EURODRIVE nie ponosi zadnej odpowiedzial-
nosci. W takich przypadkach wykluczona jest odpowiedzialno$¢ za ujawnione defekty.

1.5 Prawa autorskie
© 2011 — SEW-EURODRIVE. Wszystkie prawa zastrzezone.

Zabronione jest kopiowanie — réwniez fragmentéw — przetwarzanie a takze rozpo-
wszechnianie niniejszej dokumentaciji.

1.6  Nazwy produktu i znak towarowy

Wymienione w niniejszej dokumentacji marki i nazwy produktu sg znakami towarowymi
lub zarejestrowanymi znakami towarowymi nalezacymi do ich posiadacza.
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Wskazéwki bezpieczenstwa
Uwagi wstepne

2 Wskazowki bezpieczenstwa

Falowniki MOVITRAC® LTP-B nie moga same spetnia¢ funkcji bezpieczenstwa bez
nadrzednych systeméw zabezpieczajgcych.

Falowniki MOVITRAC® LTP-B nie moga by¢ wykorzystywane do funkcji dzwignicowych
jako urzadzenie bezpieczenstwa.

2.1 Uwagi wstepne

Ponizsze wskazéwki bezpieczenstwa odnoszg sie w pierwszej kolejnosci do uzytkowa-
nia przetwornic czestotliwosci. Podczas uzytkowania napedéw z silnikami lub motore-
duktorami nalezy przestrzegaé¢ dodatkowo przepiséw bezpieczenstwa dotyczacych sil-
nikéw i przektadni, zawartych w przynaleznych do nich instrukcjach.

Przestrzegaé réwniez uzupetniajgcych wskazéwek bezpieczenstwa w poszczegdinych
rozdziatach tej instrukcji obstugi.

2.2 Informacje ogdlne

Podczas pracy przetwornice czestotliwo$ci moga posiada¢ stosowne do ich stopnia
ochrony ostoniete elementy, na ktérych moze wystepowac napiecie.

Smier¢ lub powazne obrazenia cielesne.

+ Wszystkie czynnosci zwigzane z transportem, magazynowaniem, ustawie-
niem/montazem, podigczeniem, uruchomieniem, serwisem i konserwacjg urzadze-
nia moga by¢ wykonywane wytacznie przez wykwalifikowany personel, wedtug:

odpowiednich, szczegdtowych instrukcji obstugi

tabliczek ostrzegawczych na silniku/motoreduktorze

wszystkich innych nalezgcych do napedu dokumentéw projektowych, instrukciji
uruchomienia i schematow

wtasciwych dla danego urzadzenia ustalen i wymogow

krajowych i regionalnych przepiséw BHP

* Nie nalezy instalowac¢ uszkodzonych produktow.

» Uszkodzenia powinny by¢ bezzwlocznie zgtoszone firmie spedycyjne;j.

W przypadku niedopuszczonego usuniecia wymaganej ostony, zastosowania niezgod-
nego z instrukcjg, btednej instalacji lub obstugi, istnieje zagrozenie powstania ciezkich
obrazenh oraz szkéd materialnych.

Szczegotowe informacije przedstawione zostaty w dokumentacji.

Instrukcja obstugi — MOVI TRAC® LTP-B




Wskazoéwki bezpieczenstwa
Grupa docelowa

2.3

2.4

2.5

Grupa docelowa

Wszystkie prace z zakresu obstugi mechanicznej moga by¢ wykonywane wytgcznie
przez personel fachowy. Wystepujace w niniejszej instrukcji obstugi pojecie personelu
fachowego odnosi sie do osob, ktére poznaty konstrukcje, technike instalacji mecha-
nicznej, sposoby usuwania usterek i konserwacji produktu i ktdre posiadajg odpo-
wiednie kwalifikacje zawodowe:

+ Wyksztatcenie w dziedzinie mechaniki z dyplomem ukonczenia.
* Znajomos¢ niniejszej instrukcji obstugi.

Wszystkie prace z zakresu elektrotechniki mogg by¢ wykonywane wytacznie przez
wykwalifikowanych elektrykow. Wystepujace w niniejszej instrukcji obstugi pojecie elek-
tryka wykwalifikowanego odnosi sie do oséb, ktére poznaly techniki instalacji elek-
trycznej, uruchamiania, sposoby usuwania usterek i konserwacji produktu i ktére posia-
dajg odpowiednie kwalifikacje zawodowe:

* Wyksztatcenie w dziedzinie elektrotechniki z dyplomem ukonczenia.
* Znajomosc¢ niniejszej instrukcji obstugi.

Wszelkie pozostate prace z zakresu transportu, magazynowania, eksploatacji i ztomo-
wania musza by¢ przeprowadzane wytagcznie przez odpowiednio przeszkolone osoby.

Uzytkowanie zgodne z przeznaczeniem

Przetwornice czestotliwosci sg komponentami do sterowania asynchronicznych silni-
kow tréjfazowych. Przetwornice czestotliwosci przeznaczone sg do montazu w maszy-
nach i instalacjach. Do przetwornic nie wolno podtaczaé zadnych obcigzen pojemno$-
ciowych. W przypadku eksploatacji z obcigzeniem pojemnos$ciowym moze dojs¢ do
przepiecia, i jednoczesnie do zniszczenia urzadzenia.

Jesli przetwornice czestotliwosci eksploatowane sg w strefie UE/EFTA, wéwczas obo-
wigzujg podane ponizej normy:

* W przypadku montazu w maszynach nie dopuszcza sie uruchomienia przetwornic
czestotliwosci (tzn. podjecia eksploatacji zgodnej z przeznaczeniem) do momentu,
gdy nie stwierdzona zostanie zgodno$¢ maszyny z przepisami dyrektywy
2006/42/WE (Dyrektywa maszynowa); przestrzega¢ EN 60204.

* Uruchomienie (tzn. eksploatacja zgodna z przeznaczeniem) dopuszczalne jest
wytgcznie przy zachowaniu dyrektywy EMC (2004/108/WE).

* Przetwornice czestotliwosci spetniajg wymagania dyrektywy niskonapieciowej
2006/95/WE. Zharmonizowane normy serii EN 61800-5-1/DIN VDE T105 w potacze-
niu z EN 60439-1/VDE 0660 cze$¢ 500 i EN 60146/VDE 0558 sg stosowane dla
przetwornic czestotliwosci.

Dane techniczne oraz dane dotyczace dozwolonych warunkdw przytaczeniowych
zawarte sg na tabliczce znamionowej oraz w dokumentaciji.

Funkcje bezpieczenstwa

Przetwornice czestotliwosci SEW-EURODRIVE nie realizujg zadnych funkcji bezpie-
czehstwa bez stosowania nadrzednych systemow zabezpieczajgcych.

Aby zagwarantowaé ochrone osob i maszyn, nalezy stosowaé nadrzedne systemy
zabezpieczajace.

Instrukcja obstugi — MOVITRA C®LTP-B




10

Wskazéwki bezpieczenstwa
Transport / magazynowanie

2.6 Transport/magazynowanie

Skontrolowaé¢ dostawe natychmiast po otrzymaniu pod katem ewentualnych uszkodzen
powstatych podczas transportu. Informacje o uszkodzeniach natychmiast przekazac
przedsiebiorstwu transportowemu. W razie koniecznosci nalezy wstrzymac urucho-
mienie.

2.7 Instalacja/ montaz

Nalezy upewnic sie, ze urzadzenia zamontowane i chtodzone sg zgodnie z przepisami
odpowiedniej dokumentac;ji.

Nalezy chroni¢ urzadzenie MOVITRAC® LT przed nadmiernym obcigzeniem. Podczas
transportu nalezy zwréci¢ uwage na to, aby zadne komponenty nie zostaty pogiete oraz
aby zachowane zostaty odstepy izolacyjne. Elektryczne komponenty mogg by¢ uszko-
dzone lub zniszczone na skutek dziatania czynnikéw mechanicznych.

Jesli urzadzenie nie zostato wyraznie przewidziane do tego celu, zabronione sag naste-
pujace zastosowania:

+ zastosowanie w obszarach zagrozonych wybuchem
* Uzytkowanie w otoczeniu zawierajacym szkodliwe substancje:
— oleje
— kwasy
— gazy
— opary
- pyt
— promieniowanie
— inne szkodliwe warunki

+ Stosowanie w obiektach, w ktérych wystepujg drgania i udary mechaniczne wykra-
czajace poza wymagania IEC 60068-2-29.

Instrukcja obstugi — MOVI TRAC® LTP-B




Wskazoéwki bezpieczenstwa
Podtaczenie elektryczne

2.8

2.9

Podltaczenie elektryczne

Podczas wykonywania prac przy przetwornicach czestotliwosci pod napieciem nalezy
przestrzegaé obowigzujgcych krajowych przepisow dotyczacych zapobiegania
wypadkom (np. BGV A3 w Niemczech).

Podczas instalacji nalezy uwzgledni¢ informacje na temat przekrojow przewodoéw, wias-
ciwych zabezpieczen, potgczen przewoddw ochronnych. Pozostate wskazowki zawarte
sg W niniejszej instrukcji obstugi.

Wskazoéwki dotyczace instalacji zgodnej z wytycznymi EMC dla ekranowania, uzie-
mienia, przyporzadkowania filtréw i uktadania przewodéw umieszczone zostaty w niniej-
szej instrukcji obstugi. Odpowiedzialno$¢ za przestrzeganie wartosci granicznych usta-
nowionych przez przepisy EMC spoczywa na producencie instalacji lub maszyny.

Srodki i urzadzenia ochronne musza odpowiadaé¢ obowigzujacym przepisom (np.
EN 60204 lub EN 61800-5-1).

Uziemi¢ urzgdzenie.

Bezpieczne odfaczenie

Urzadzenie spetnia wymogi bezpiecznego odiaczenia przytaczy mocy i elektroniki zgodnie
z normg EN 61800-5-1. Aby zagwarantowac¢ bezpieczne odtaczenie, wszystkie podigczo-
ne obwody pradowe powinny réwniez spetnia¢ wymogi bezpiecznego odtaczenia.

2.10 Uruchomienie/eksploatacja

Nie wytgczaé urzadzen kontrolnych i ochronnych (nawet podczas pracy probnej).

W razie watpliwo$ci nalezy wytaczy¢ urzgdzenie MOVITRAC® LT, gdy tylko wystgpig
réznice w stosunku do normalnej eksploatacji (np. wzrost temperatury, dzwieki,
drgania). Ustali¢ przyczyne btedu i w razie potrzeby zwrdéci¢ sie do SEW-EURODRIVE.

W razie potrzeby nalezy wyposazyé systemy z wbudowanymi urzadzeniami
MOVITRAC® LT w dodatkowe urzadzenia kontrolne i ochronne, ktére odpowiadajg
aktualnym przepisom bezpieczenstwa, np. ustawowym przepisom dot. wyposazenia
technicznego, przepisom o zapobieganiu wypadkom itd.

By¢ moze dla zastosowan o zwiekszonym potencjale zagrozen konieczne bedzie pod-
jecie dodatkowych srodkow ostroznosci. Zawsze, gdy przeprowadzana jest zmiana kon-
figuracji, nalezy sprawdzi¢ efektywnos$¢ zabezpieczen.

Nie wykorzystywane przytgcza nalezy zaslepi¢ za pomoca zaslepek bedgcych na wypo-
sazeniu urzadzenia.

W zadnym wypadku nie wolno dotyka¢ komponentéw przewodzacych napiecie ani przy-
taczy pradu bezposrednio po odtgczeniu urzadzenia MOVITRAC® LT od zasilania, gdyz
niektére kondensatory moga by¢ ciggle natadowane. Po wylgczeniu nalezy odczekaé
minimum 10 minut. Przestrzega¢ odpowiednich opiséw na urzadzeniu MOVITRAC®LT.

Gdy urzadzenie jest wigczone na przytaczach pradu i podigczonych do nich kablach
oraz na zaciskach silnika wystepuja niebezpieczne napiecia. Jest tak rowniez wtedy,
gdy urzadzenie jest zablokowane a silnik nie pracuje.

Nawet jesli dioda LED stanu i inne wskazniki nie $wieca, wcale nie oznacza to, ze urzg-
dzenie jest odtagczone od sieci i nie jest w nim obecne napiecie.

Blokada mechaniczna lub funkcje bezpieczenstwa wiasciwe dla urzadzenia moga spo-
wodowaé zatrzymanie silnika. Usuniecie przyczyny zakidcenia lub reset mogg prowa-
dzi¢ do samoczynnego uruchomienia sie napedu. Je$li w przypadku napedzanej
maszyny z przyczyn bezpieczenstwa jest to niedopuszczalne, wéwczas przed usunie-
ciem zaktécenia nalezy odtgczyé urzgdzenie od sieci.

Instrukcja obstugi — MOVITRA C®LTP-B
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Wskazéwki bezpieczenstwa
Temperatura urzadzenia

Wazne — niebezpieczenstwo poparzen: Temperatura powierzchni w trakcie eksploatacji
MOVITRAC® LT i zewnetrznego wyposazenia (np. rezystora hamujgcego) moze prze-
kracza¢ 70 °C.

2.11 Temperatura urzadzenia

Przetwornice czestotliwosci MOVITRAC® LTP-B sq z reguly eksploatowane wraz
z rezystorami hamujgcymi. Rezystory hamujgce montowane sg zazwyczaj na dachu
szafy sterownicze;j.

Rezystory hamujace moga osiggac¢ temperature powierzchni w zakresie od 70 °C do
250 °C.

W Zzadnym wypadku nie wolno dotykaé rezystorow hamujacych w trakcie ich eksploa-
tacji jak réwniez w trakcje fazy schtadzania po wytaczeniu.

Instrukcja obstugi — MOVI TRAC® LTP-B




Ogélne informacje o MOVITRAC® LTP-B
Zakresy napiecia wejsciowego

3 Ogodlne informacje o MOVITRAC® LTP-B
3.1 Zakresy napiecia wejsciowego

W zaleznosci od zastosowanego modelu oraz zakresu mocy, napedy mozna podtaczac

bezposrednio do nastepujgcych sieci zasilajacych:

MOVITRAC® LTP-B, wielko$é 2 (200—240 V):

200V -240V =10 %, 1-fazowe*, 50-60 Hz + 5 %
MOVITRAC® LTP-B, wszystkie wielkosci (200 —
200V -240V £ 10 %, 3-fazowe, 50-60 Hz + 5 %
MOVITRAC® LTP-B, wszystkie wielkosci (380 —
380V —-480V 10 %, 3-fazowe, 5060 Hz + 5 %

+ WSKAZOWKA

240 V):

480 V):

* Mozliwe jest réwniez podtagczenie jednofazowych urzadzen MOVITRAC® LTP-B do
dwéch faz sieci trojfazowych o napieciu 200-240 V.

Urzadzenia, ktére podigczane sa do sieci 3-fazowej, przystosowane sg dla asymetrii
sieci rzedu 3 % pomiedzy fazami. Dla sieci zasilajacych z asymetrig sieci powyzej 3 %
(typowych w Indiach i w czesci regionu Azji / Pacyfiku, wraz z Chinami), SEW-
EURODRIVE zaleca sie zastosowanie dtawikéw wejsciowych.

3.2 Oznaczenie typu
MCLTP B 0015 2 0 1 4 00 (60Hz2)

‘ L 60 Hz
Typ

Kwadranty

Rodzaj potaczenia

Zaktocenie na wejsciu

Napiecie sieci

Zalecana moc silnika

Wersja

Typ produktu

Instrukcja obstugi — MOVITRA C®LTP-B

Tylko wariant na rynek amerykanski

00 = standardowa obudowa IP20
10 = obudowa IP55 / NEMA 12

4 = 4Q (z czoperem hamulcowym)

1 = 1-fazowe
3 = 3-fazowe

0 = klasa EMC 0
A = klasa EMC C2
B = klasa EMC C1

2=200-240V
5 =380-480 V

0015 =1,5 kW
B

MC LTP
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Ogélne informacje o MOVITRAC® LTP-B
Zdolnos¢ przecigzeniowa

3.3 Zdolnosé¢ przecigzeniowa

Zdolnosé przeciazeniowa | 60 sekund 2 sekundy
na podstawie pradu

znamionowego silnika

Ustawienie fabryczne 150 % 175 %
CMP 200 % 250 %"
Sync 250 200 % 250 %
1) Tylko 200 % dla wielkosci 3; 5,5 kW

Zdolnosc¢ przecigzeniowa | 300 sekundy 5 sekundy
na podstawie pradu

znamionowego silnika

MGF2 z LTP-B, 1,5 kW 200 % 300 %
MGF4 z LTP-B, 2,2 kW

Dostosowywanie przecigzenia silnika opisywane jest za pomoca parametru P71-08 Prad

znamionowy silnika.

Funkcje ochronne
» Zwarcie na wyjsciu, faza-faza, faza-uziemienie

* Nadmiar pradu na wyjsciu

» Zabezpieczenie przed przecigzeniem

— Naped obchodzi sie z przecigzeniem w sposob opisany w punkcie "Zdolnos¢

przecigzeniowa".
+ Btad przepiecia

— Ustawiony na 123 % dla maksymalnego napigcia znamionowego sieci napedu.

» Btad napiecia dolnego

+ Btad nadmiernej temperatury

+ Btad zbyt niskiej temperatury

— Naped wylgcza sie przy temperaturze ponizej -10 °C.

+ Zanik fazy w sieci

— Jesdli faza w sieci pradu trojfazowego zaniknie na czas dtuzszy niz 15 sekund,
wowczas pracujgcy naped zostanie odtgczony.

Instrukcja obstugi — MOVI TRAC® LTP-B
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4
4.1

4.2

Instalacja

Instalacja mechaniczna

Wymiary

Przed rozpoczeciem instalacji nalezy skontrolowaé MOVITRAC® LTP-B pod wzgle-
dem ewentualnych uszkodzen.

Zanim urzadzenie MOVITRAC® LTP-B zostanie uzyte, nalezy przechowywacé je
w opakowaniu. Miejsce przechowywania musi by¢ czyste i suche i mie¢ temperature
otoczenia w zakresie od -40 °C do +60 °C.

Urzadzenie MOVITRAC® LTP-B nalezy montowaé na réwnej, pionowej, niepalnej i
wolnej od drganh powierzchni w odpowiedniej obudowie. Jesli wymagany jest szcze-
golny stopien ochrony IP, nalezy uwzglednié norme EN 60529.

W poblizu napedu nie nalezy przechowywacé fatwopalnych substancji.
Nie dopusci¢ do przedostania sie przewodzacych i tatwopalnych ciat obcych.

Maksymalna dozwolona temperatura otoczenia podczas pracy wynosi 50 °C w przy-
padku falownikéw klasy IP20 i 40 °C w przypadku falownikéw klasy IP55. Najnizsza
dozwolona temperatura otoczenia podczas pracy wynosi -10 °C.

Nalezy przestrzega¢ szczegolnych informacji zawartych w rozdziale "Warunki oto-
czenia" (— str. 103).

Wzgledna wilgotnos¢ powietrza powinna wynosi¢ mniej niz 95 % (niedozwolone
zroszenie).

Urzadzenia MOVITRAC® LTP-B mozna instalowaé obok siebie. Dzieki temu gwa-
rantowana jest wystarczajgca przestrzen chtodzenia pomiedzy poszczegdlnymi
urzadzeniami. Jesli MOVITRAC® LTP-B ma zostaé zainstalowany nad innym nape-
dem lub innym emitujgcym ciepto urzadzeniem, minimalna odlegtos¢ w pionie
wynosi 150 mm. Szafa rozdzielcza musi albo posiada¢ dodatkowg wentylacje albo
by¢ dostatecznie duza, aby umozliwi¢ chtodzenie wtasne (patrz rozdziat "Obudowa
IP20: Montaz i wymiary szafy rozdzielczej" (— str. 19)).

Montaz na szynie DIN mozliwy jest tylko w przypadku falownikow wielkosci 2 (1P20).

Urzadzenie MOVITRAC® LTP-B dostepne jest w dwdch wariantach obudowy:

Obudowa IP20 do stosowania w szafach rozdzielczych
IP55/ NEMA 12 K

Obudowa IP55 / NEMA 12 K posiada zabezpieczenie przed wilgocia i pytem. Takie roz-
wigzanie pozwala na eksploatacje falownika w trudnych warunkach wewnatrz pomiesz-
czen. Elektronika falownikow jest identyczna. Obecne sg jedynie roznice wymiarow i
masy.

Instrukcja obstugi — MOVITRA C®LTP-B

15



Instalacja
Wymiary

421 Wymiary obudowy IP20

. @ o1 C. #
he)
) ék u
| &
:| o
O
! ]
— o Y
4765982731
Wymiar Wielkos¢ 2 Wielkos¢ 3
Wysokos¢ (A) mm 220 261
in 8,66 10,28
Szerokos$¢ (B) mm 110 132
in 4,33 5,20
Gtebokos¢ (C) mm 185 205
in 7,28 8,07
Masa kg 1,8 3,5
b 3,97 7,72
a mm 63,0 80,0
in 2,48 3,15
b mm | 209,0 247
in 8,23 9,72
c mm 23 25,5
in 0,91 1,01
d mm 7,00 7,75
in 0,28 0,30
Moment dociagajacy dla zaciskow kabla Nm 1,0 1,0
mocy Ib.in 8,85 8,85
Zalecana wielko$¢ $rub 4 x M4 4 x M4
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4.2.2 Wymiary obudowy IP55/ NEMA 12 (LTP xxx—10)

Wielkosci 2i 3

B ol C o -
y
i °
— ’ 14
s ]
< o
@ |
v ole I@ | "‘
4766970251
Wymiar Wielkos¢ 2 Wielkos¢ 3
Wysokosc¢ (A) mm 257 310
in 10,12 12,20
Szerokos$¢ (B) mm 188 210,5
in 7,40 8,29
Gtebokosé (C) mm 239 251
in 9,41 2,88
Masa kg 4,8 6,4
Ib 10,5 14,1
a mm 176 197,5
in 6,93 7,78
b mm 200 251,5
in 7,87 9,90
[ mm 6 6,5
in 0,24 0,26
d mm 28,5 25,1
in 1,12 0,99
Moment dociagajacy dla zaciskow kabla Nm 1
mocy Ib.in 8,85
Moment dociggania zaciskéw sterowniczych Nm 0,8 0,8
Ib.in 7,08 7,08
Zalecana wielkos¢ srub 4 x M5

Instrukcja obstugi — MOVITRA C®LTP-B
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Wielkosci 4-7

A Pt LQ_/ I 7 . @
’ ’ 000
[&ia
< ® ® 5
| =
C/ C) ®
FL L= |
‘ ‘ TS (| N &l
B C A a
4656351243 4656355083 4656358027
Wymiar Wielkos¢ 4 Wielkos¢ 5 Wielkos¢ 6 | Wielkos¢ 7
Wysokos$¢ (A) mm 440 540 865 1280
in 17,32 21,26 34,06 50,39
Szerokosc (B) mm 171 235 330 330
in 6,73 9,25 12,99 12,99
Gtebokos¢ (C) mm 235 268 335 365
in 9,25 10,55 13,19 14,37
Masa kg 11,5 22,5 50 80
Ib 25,35 49,60 110,23 176,37
a mm 110 175 200 200
in 4,33 6,89 7,87 7,87
b mm 423 520 840 1255
in 16,65 20,47 33,07 49,41
c mm 61 60 130 130
in 2,40 2,36 5,12 5,12
d mm 8 8 10 10
in 0,32 0,32 0,39 0,39
Moment dociggajacy dla Nm 1,2-1,5 2,5-4,5 8
zaciskow kabla mocy bin  106-133 | 221-398 70,8
Moment dociggania zaciskow Nm 0,8 0,8 0,8 0,8
sterowniczych bin | 7,08 7,08 7,08 7,08
Zalecana wielko$¢ $rub 4 x M8 4 xM10
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Obudowa IP20: Montaz i wymiary szafy rozdzielczej

4.3 Obudowa IP20: Montaz i wymiary szafy rozdzielczej

Dla zastosowan, ktére wymagajg wyzszej klasy ochrony IP niz IP20, nalezy umiescic¢
falownik w szafie rozdzielczej. Nalezy przy tym przestrzega¢ nastepujgce wytyczne:

» Szafa rozdzielcza powinna by¢ wykonana z przewodzacego ciepto materiatu, chyba
ze posiada ona dodatkowo zewnetrzne chtodzenie.

* W przypadku zastosowania szafy rozdzielczej z otworami wentylacyjnymi, odpowie-
trzenie powinno by¢ rozmieszczone ponizej i powyzej falownika, w celu zapewnienia
wiasciwej cyrkulacji powietrza. Powietrze powinno by¢ doprowadzane ponizej falow-
nika i ponownie odprowadzane powyzej falownika.

+ Jesli otoczenie zanieczyszczone jest czgsteczkami brudu (np. pyt), wowczas nalezy
zamontowa¢ odpowiedni filtr czgsteczek przy otworach wentylacyjnych i uzy¢
zewnetrznego wentylatora. W razie potrzeby nalezy wykonac¢ przeglad filtra i jego
czyszczenie.

* W przypadku eksploatacji w otoczeniu o duzej wilgotnosci, wysokim stezeniu soli lub
chemikaliéw nalezy zastosowac odpowiedni zamykang szafe rozdzielczg (bez otwo-
row wentylacyjnych).

4.3.1 Wymiary metalowej szafy rozdzielczej bez otworéw wentylacyjnych

Szafa rozdzielcza zamykana hermetycznie
Dane dotyczace mocy A B (o3 D
mm in mm in mm in mm in

Wielkos¢ 2 | 0,75 kW, 1,5 kW 230 V
0,75 kW, 1,5 kW, 2,2 kW 400 V

Wielkos¢ 2 | 2,2 kW 230 V
4,0 kW 400 V

400 15,75 300 11,81 350 11,81 60 2,36

600 23,62 450 17,72 350 11,81 100 3,94

3080168459
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4.3.2 Wymiary szafy rozdzielczej z otworami wentylacyjnymi

20

Szafa rozdzielcza z otworami wentylacyjnymi
Dane dotyczace mocy A B (o3 D
mm in mm in mm in mm in
Wielko$¢ 2 | Wszystkie 600 23,62 400 15,75 300 11,81 100 3,94
zakresy
mocy
Wielkos¢ 3 | Wszystkie 800 31,5 600 23,62 350 13,78 150 5,91
zakresy
mocy
Wielkos¢ 4 | Wszystkie 1000 39,37 600 23,62 300 11,81 250 9,84
zakresy
mocy

4.3.3 Wymiary szafy rozdzielczej z wentylacjg zewnetrzng

Szafa rozdzielcza z zewnetrzng wentylacja (z wentylatorem)
Dane dotyczace mocy A B c D Przepusto-
mm in mm in mm in mm in w?sc
powietrza
Wielkos¢ 2 Wszystkie 400 1575 | 300 11,81 250 9,84 | 100 3,94 | >45m3/h
zakresy
mocy
Wielkos¢ 3 Wszystkie 600 | 23,62 | 400 15,75 250 | 9,84 | 150 5,91 >80m3/h
zakresy
mocy
Wielkos¢ 4 Wszystkie 880 34,65 500 19,69 300 11,81 | 200 | 7,87 | >300m3/h
zakresy
mocy
Wielkos¢ 5 Wszystkie | 1100 | 43,31 | 600 23,62 400 1575 250 9,84  >900m3/h
zakresy
mocy
Wielkos¢ 6 /7 | Wszystkie | 1900 | 74,80 | 600 @ 23,62 500 | 19,69 | 300 11,81 >1000 m3/h
zakresy
mocy
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4.4 Instalacja elektryczna

)

Nalezy bezwzglednie przestrzegaé podczas instalacji wskazéwek bezpieczenstwa
z rozdziatu 2!

A OSTRZEZENIE!

Niebezpieczenstwo porazenia pradem! Wysokie napiecie moze utrzymywac sie na
zaciskach i w urzadzeniu jeszcze przez maksymalnie 10 minut po odfgczeniu od sieci.

Smier¢ lub ciezkie obrazenia ciata.
+ Nalezy odtgczyé urzadzenie MOVITRAC® LTP-B od napiecia na co najmniej

10 minut przed rozpoczeciem prac przy urzadzeniu.

Urzadzenia MOVITRAC® LTP-B mogaq instalowaé wytacznie wykwalifikowani elek-
trycy z uwzglednieniem odpowiednich przepisoéw i regulacji prawnych.
MOVITRAC® LTP-B posiada standardowo stopien ochrony IP20. W celu podwyz-
szenia klasy ochronnej IP nalezy zastosowa¢ odpowiednie zamknigcie hermetyczne
lub wariant IP55 / NEMA 12.

Jesli falownik podigczony zostat do sieci za pomocg ztacza wtykowego, woéwczas
takie potaczenie mozna roztgczy¢ najwczesniej po 10 minutach od wytgczenia sieci.

Nalezy upewni¢ sie, ze urzadzenia sg prawidtowo uziemione. W tym celu nalezy
zapoznac sie ze schematem w rozdziale "Podtaczanie falownika i silnika" (— str. 26).

Przewéd uziemienia powinien by¢ odporny na oddziatywanie sieciowego pradu
uszkodzeniowego, ktory zwyczajowo ograniczany jest przez bezpieczniki lub
wytgcznik ochronny silnika.

A OSTRZEZENIE!

Zagrozenie dla zycia na skutek upadku dzwignicy.

Smier¢ lub ciezkie obrazenia ciata.

+ Urzadzenie MOVITRAC® LTP-B nie moze by¢ wykorzystywane do funkcji dzwig-

nicowych jako urzadzenie bezpieczenstwa. Jako urzadzenia bezpieczenstwa
nalezy stosowac systemy nadzorcze lub zabezpieczenia mechaniczne.

Instrukcja obstugi — MOVITRA C®LTP-B
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4.41 Przed instalacja

Karta pomocnicza

Dopuszczalne
sieci zasilajgce

Napiecie sieciowe, czestotliwos¢ sieci oraz ilos¢ faz (jednofazowe lub trojfazowe)
powinny by¢ zgodne z wartosciami podanymi na urzadzeniu MOVITRAC® LTP-B.

Pomiedzy siecig a falownikiem musi by¢ zainstalowany odtgcznik lub podobne
urzadzenie.

W Zadnych okolicznosciach nie wolno podtgczac do sieci zaciskdw wyjsciowych U,
V oraz W urzadzenia MOVITRAC® LTP-B.

Kable zabezpieczone sg tylko za posrednictwem bezpiecznikdéw o wysokich parame-
trach ochronnych lub przez wytgczniki ochronne silnika (MCB). Dalsze informacje
znajduja sie w rozdziale "Dopuszczalne sieci zasilajace" (— str. 22).

Pomiedzy falownikiem a silnikiem nie wolno instalowa¢ zadnych automatycznych
urzadzenh sterujgcych. Jesli przewody sterownicze utozone zostaty w poblizu prze-
wodoéw mocy, wéwczas pomiedzy nimi powinna by¢ zachowana minimalna odle-
gtos¢ rzedu 100 mm. Przewody powinny sie krzyzowaé pod katem 90°.

Ekranowanie lub zabezpieczenie przed zuzyciem dla kabli mocy nalezy wykonac
zgodnie ze schematem przedstawionym w rozdziale "Podtgczenie falownika i sil-
nika" (— str. 26).

Dokreci¢ wszystkie zaciski z odpowiednim momentem dociggajacym.

Jako kabla mocy zaleca sie uzycie 4-zytowego, izolowanego PVC i ekranowanego
kabla, ktory nalezy utozy¢ zgodnie z przepisami i odpowiednimi regulacjami. Do pod-
taczenia przewoddw silnopragdowych wymagane sg koncéwki izolacyjne zyt.

Zacisk uziemiajacy kazdego urzadzenia MOVITRAC® LTP-B nalezy podtaczac
pojedynczo, bezposrednio do szyny zbiorczej uziemienia (nad filtrem, o ile
zamontowany).

Przewody uziemiajace MOVITRAC®-LTP-B nie powinny by¢ przeciggane od jed-
nego falownika do drugiego ani do innych urzadzen. Impedancja petli uziemiajgcej
powinna odpowiadac¢ wiasciwym przepisom bezpieczenstwa.

W celu spetnienia wymogoéw UL odnosnie wszystkich poftaczeh uziemienia, nalezy
stosowac dopuszczone przez norme UL kohcowki kablowe.

W obudowie IP55 za zdejmowang przednia ostong znajduje sie karta pomocnicza.

W obudowie IP20, karta pomocnicza umieszczona jest w szczelinie powyzej wyswietlacza.

Systemy sieciowe z uziemionym punktem zerowym

MOVITRAC® LTP-B przewidziany jest do pracy z sieciami TN i TT o napieciu z bez-
posrednio uziemionym punktem zerowym.

Sieci zasilajgce z uziemionym przewodem zewnetrznym

Przetwornice wolno uzytkowac¢ wytacznie na sieciach zasilania z maksymalnym
napieciem faza-ziemia 300 V AC.
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Styczniki sieciowe

Bezpieczniki
wejSciowe

Eksploatacja
z sieciami IT

« Stosowac wytacznie styczniki sieciowe o kategorii uzytkowej AC-3 (EN 60947-4-1).
+ Pomiedzy 2 wigczeniami sieci powinna byé obecna pauza min. 120 sekund.

Typy bezpiecznikow:
* Rodzaje ochrony przewodu dla klasy eksploatacyjnej gL, gG:
— Napiecie znamionowe bezpiecznika = napiecia znamionowego

— Prad znamionowy bezpiecznika musi zosta¢ roztozony w zalezno$ci od obcigze-
nia falownika na 100 % pradu znamionowego falownika.

»  Whytacznik ochronny przewodu o charakterystyce B, C:
— Napiecie znamionowe wytacznika ochronnego przewodu = napiecie znamionowe
sieci
— Prady znamionowe wytacznika ochronnego przewodu powinny byé wieksze o
10 % od wartosci pradu znamionowego przetwornicy.

W sieci IT uzytkowane moga by¢ wytgczenie urzadzenia IP20. W tym celu nalezy roz-
taczy¢ komponenty przeznaczone do ttumienia przepieé, wykrecajac $rube VAR oraz
wytgczyc filtr EMC, wykrecajac srube EMC (patrz ponizej):

[1112]

3034074379

1]  $ruba EMC
2] Sruba VAR

SEW-EURODRIVE zaleca, aby w sieciach napieciowych o nieuziemionym punkcie
zerowym (sieci IT) stosowa¢ czujnik izolacji z pomiarem kodu impulsowego. W ten spo-
s6b unikniesz niepozadanego wyzwalania czujnika izolacyjnego w wyniku pojemnosci
doziemnej przetwornicy czestotliwosci.

Ponadto falowniki z filtrem EMC majg zasadniczo wyzszy prad doziemienia.

L/L1 @— —
Wewr_ugtrzny Wezv:lrgitzne
NL2 @— Ef;\l;;) | | pieczenie
L3 @ | | przepieciowe
EMC VAR

Uziemienie @

S

5490852619
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Podtgczenie
rezystora
hamujgcego

Instalacja
rezystora
hamujgcego

Instalacja
Instalacja elektryczna

Skroci¢ przewody na potrzebng dtugosé.

Stosowac 2 $cisle skrecone przewody lub dwuzylowy, ekranowany kabel mocy.
Przekroj zgodny z moca znamionowg falownika.

Rezystor hamujacy nalezy zabezpieczy¢ za pomoca przekaznika termobimetalo-
wego klasy wyzwalajacej 10 lub 10A (schemat potaczen).

W przypadku rezystoréw hamujacych serii BW..-T alternatywnie do przekaznika ter-
mobimetalowego mozna podigczy¢ zintegrowany czujnik temperaturowy za pomocag
2-zytowego, ekranowanego kabla.

Rezystory hamujace o ptaskim ksztatcie posiadajg wewnetrzne termiczne zabezpie-
czenie przed przecigzeniem (niewymienny bezpiecznik topikowy). Dla rezystoréw
hamujacych o ptaskim ksztatcie nalezy stosowaé dodatkowe zabezpieczenie przed
dotykiem.

A OSTRZEZENIE! Niebezpieczenstwo porazenia prgdem! Przewody rezystoréw
hamujacych znajdujg sie w pracy znamionowej pod wysokim napieciem statym
(ok. 900 V DC).

Smier¢ lub ciezkie obrazenia ciata.

— Nalezy odigczy¢ urzadzenie MOVITRAC® LTP-B od napiecia na co najmniej
10 minut przed odtgczeniem przewodu zasilajgcego.

A UWAGA! Niebezpieczenstwo poparzenia. Powierzchnie rezystoréw hamujgcych
uzyskujg przy obcigzeniu Py wysokie temperatury.

Lekkie obrazenia.

— Wybierz odpowiednie miejsce zamontowania.

— Nie dotykac rezystora hamujacego.

— Zatozy¢ odpowiednie zabezpieczenie przed dotykiem.
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4.4.2 Instalacja

Przytacza skrzynki  Silniki taczone sg w gwiazde, trojkat, podwdjng gwiazde lub w gwiazde Nema. Tabliczka
zaciskowej silnika znamionowa silnika zawiera informacje o dopuszczalnym zakresie napiecia dla danego
sposobu podfgczenia, ktére musi byé zgodne z napieciem roboczym urzgdzenia

MOVITRAC® LTP-B.
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Podtgczanie
falownika i silnika

[2]
K11
(AC-3)

[4]
K12
(AC-3)

(1]
(2]
(3]

(4]
V4]

VA(‘
F14/F15H D
K11
(AC-3)
[V+]
17,
18
[3]
GND
bial
3 ty
BG % zerwon
BGE (4]
5 nigbieski
DT/DV/D:

Roztaczenie po stronie
pradu statego i zmiennego

« A OSTRZEZENIE! Niebezpieczenstwo porazenia pradem! Nieprawidtowe okablo-
wanie stwarza zagrozenie wskutek wysokiego napiecia.

Smier¢ lub ciezkie obrazenia ciata.

F14/F15

BMK
BMV

[l

==
Bl

A

Nalezy koniecznie stosowa¢ sie do przedstawionej

podtaczania.
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|
|
|
|
|
|
|
|
|
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—

+V K11
17
+V
18]
17|
i
GND K12
(AC-3)
GND
biat
3 y
BG E zerwony|
3]
BGEg niebieski
czerwony =
biaty DT/DV/D:
niebieski

[

K10
(AC-3)

Wy

ponizej

L3 nie 1-faz. 230 V
PE

kolejnosci

Tylko jesli MC LT jest wigczong
| opcja lub z zamontowang opcjonaing

Vv

BR +

Dostep DC Bus "-"

BW

Roztgczenie po stronie pradu zmiennego

Stycznik sieciowy pomiedzy siecig zasilajacg a falownikiem
Zasilanie prostownika hamulca, zatgczane réwnolegle przez K10

Stycznik / przekaznik sterujacy, pobiera napiecie z wewnetrznego styku przekaznikowego [4] falownika i zasila tym samym
prostownik hamulca.

Bezpotencjatowy styk przekaznikowy falownika
Zewnetrzne zasilanie sieciowe dla stycznika / przekaznika sterujacego

(H]

BW../BW..-T Przytacze
rezystora hamujacego /
dostep DC Bus "+"

| skrzynka zaciskowg,

3003098763

Instrukcja obstugi — MOVI TRAC® LTP-B




Instalacja
Instalacja elektryczna

Termiczna ochrona
silnika (TF / TH)

Naped wielosilni-
kowy/grupowy
(tylko dla silnikoéw
indukcyjnych)

Podtgczenie
silnikéw

tréjfazowych
Z hamulcem

1

+ WSKAZOWKA

» Wszystkie urzadzenia LTP-B o stopniu ochrony IP55 posiadajg na dole falownika
dtawik dla przewodow sieciowych i przewodow silnika.

* Prostownik hamulca nalezy podtaczy¢ poprzez oddzielny przewodd zasilajacy.
* Niedopuszczalne jest zasilanie za posrednictwem napiecia silnika!

Zawsze stosowaé rozigczanie obwoddéw hamulca po stronie pradu statego i stronie
pradu przemiennego w przypadku:

» wszystkich zastosowan dzwignicowych,
* napedach, ktére wymagajg szybkiej reakcji hamulca.

Silniki wyposazone w wewnetrzny czujnik temperatury (TF, TH lub podobny) moga byé
podigczane bezposrednio do MOVITRAC® LTP-B. Falownik bedzie wéwczas sygnali-
zowat wystapienie bfedu.

Czujnik temperatury podtgczany jest do zacisku 1 (+24 V) i do wejscia binarnego 3.
Parametr P7-15 nalezy ustawi¢ na funkcje rozpoznawania zewnetrznego btedu, np. o
nadmiernej temperaturze. Warto$¢ progu wyzwalajgcego wynosi 2,5 kQ. Informacje dot.
termistora silnika znajdujg sie w rozdziale "Wybér funkcji wejsé binarnych P1-15"
(— str. 95) i parametrze P2-33.

Suma pradéw silnikdw nie moze przekroczyé znamionowego pradu falownika. Patrz
rozdziat "Dane techniczne MOVITRAC® LTP-B" (— str. 103).

Grupa silnikow ograniczona jest do 5 silnikdw, a silniki w grupie nie moga réznic sie od
siebie o wiecej niz 3 wielkosci.
Maksymalna dtugos¢ przewodow jednej grupy ograniczona jest do wartosci dla

poszczegblnych napeddw. Patrz rozdziat "Dane techniczne MOVITRAC® LTP-B"
(— str. 103).

Dla grup z wiecej niz 3 silnikami SEW-EURODRIVE zaleca zastosowanie dtawika
wyjsciowego.

Szczegotowe wskazowki na temat silnikéw SEW z hamulcem znajdujg sie w katalogu
"Motoreduktory”, ktéry mozna zaméwi¢ w SEW-EURODRIVE.

Systemy hamulcéw SEW sg hamulcami tarczowymi wzbudzanymi pragdem statym, ktére
zwalniane sg przez elektromagnes i hamujg na skutek dziatania sprezyny. Prostownik
hamulca zasila hamulec napieciem statym.

WSKAZOWKA

Podczas eksploatacji z falownikiem prostownik hamulca musi mie¢ wtasny przewdd
sieciowy; niedopuszczalne jest zasilanie napieciem silnika!

Instrukcja obstugi — MOVITRA C®LTP-B
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443 Przeglad zaciskéw sygnatowych

Gtéwne zaciski

Instalacja

Instalacja elektryczna

IP20 i IP55

+24 VIO
Al1/Dl 4

+10V

AO2/DO 2

Al2/DI5
PSE+
PSE-

Q-
Qo
Q~|0V

Qeol|ov
NI
O

-

—— Q| D2
——10*| D3
Q o

F—~~——0™|DI1

Q| AO1/DO1

—03
—0

3003175179

Blok zaciskow sygnatowych wyposazony jest w nastepujace przytacza sygnatowe:

Zacisk nr Sygnat Przytacze Opis

1 +24 VIO +24 V napigcie Odniesienie dla aktywacji DI1-DI3 (maks. 100 mA)
odniesienia

2 DI1 Wejscie binarne 1 Logika dodatnia

3 DI 2 Wejscie binamne 2 "Logiczny 1" zakres napiecia wejsciowego: 8-30 V DC

e "Logiczny 0" zakres napiecia wejsciowego: 0-2 V DC

4 DI3 Wejscie binarne 3 / Kompatybilne z wymogami sterownika PLC, jesli na
styk termistorowy zacisku 7 lub 9 podiaczone jest napiecie 0 V.

5 +10V Wyjscie napigcia 10 V odniesienie dla wejscia analogowego
odniesienia +10 V (zasilanie pot. +, 10mA maks., 1 kQ min.)

6 Al1/Dl 4 Wejscie analogowe 0-10V, 0—20 mA, 4-20 mA
(12 bit) "Logiczny 1" zakres napiecia wejsciowego: 8-30 V DC
Wejscie binarne 4

7 ov 0 V potencjat odniesienia |0 V potencjat odniesienia (zasilanie pot. —)

8 AO1/DO1 |Wyjscie analogowe 0-10V, 20 mA analogowe
(10 bit) 24V, 20 mA cyfrowe
Wyjscie binarne 1

9 ov 0 V potencjat odniesienia |0 V napiecie odniesienia

10 Al2/DI5 Wejscie analogowe 2 0-10V, 0—20 mA, 4-20 mA
(12 bitow) "Logiczny 1" zakres napiecia wej$ciowego: 8-30 V DC
Wejscie binarne 5

11 AO 2/DO2 |Wyijscie analogowe 2 0-10V, 20 mA analogowe
(10 bitow) 24V, 20 mA cyfrowe
Wyjscie binarne 2

12 PSE+ Zwolnienie stopnia +24 V musi by¢ potaczone z PSE+

13 PSE- wyjsclowego GND musi byé potaczone z PSE—

Wszystkie wejscia binarne aktywowane sg przez napiecie wejsciowe w zakresie 8-30 V,
CO 0znacza, ze sg one kompatybilne z zasilaniem +24 V.

UWAGA! Mozliwe szkody materialne.

Podtaczenie do zaciskow sygnatowych napiecia powyzej 30 V moze spowodowaé
uszkodzenie uktadu sterowania.

— Napiecie podigczone do zaciskdéw sterowniczych nie powinno przekracza¢ 30 V.
WSKAZOWKA

Zaciski 7 i 9 moga by¢ wykorzystane jako potencjat odniesienia GND, jesli
MOVITRAC® LTP-B sterowany jest z PLC. Podiaczyé +PSE do +24 V a-PSE do 0 V,
aby odblokowac stopieh wyjsciowy mocy; w przeciwnym razie falownik wskaze stan
"zablokowany".

Instrukcja obstugi — MOVI TRAC® LTP-B
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Przeglad zaciskow
przekaznikow

Wyjscie przekaznikowe 1, styk rozwierny

Wyjscie przekaznikowe 2, styk zwierny
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3003612555
Zacisk nr Sygnat Opis

14 Wyjscie przekaznika 1, odniesienie
15 Wyjscie przekaznika 1, zwierny

16 Wyjscie przekaznika 1, rozwierny
17 Wyjscie przekaznika 2, odniesienie
18 Wyjscie przekaznika 2, zwierny

Styk przekaznikowy (AC 250 V/DC 30V @ 5 A)

4.4.4 Gniazdo komunikacyjne RJ45

(1]
[2]
(3]
[4]
(5]
[6]
[7]
(8]

(1]

(2]
(3]

4]

(5]
(6]
(7]
(8]

RS485+ (Modbus)

RS485— (Modbus)

+24 'V

RS485+ (ztacze inzynieryjne)
RS485- (ztacze inzynieryjne)
ov

2933413771

SBus+ (P7-12 musi by¢ ustawione na komunikacje SBus)
SBus— (P1-12 musi by¢ ustawione na komunikacje SBus)

Instrukcja obstugi — MOVITRA C®LTP-B
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4.4.5 Funkcja bezpiecznego odtaczania

Za pomocg funkcji bezpiecznego odtaczania (Safe Torque Off, funkcja STO) stopien
wyjsciowy napedu jest catkowicie blokowany. Jesli pomiedzy PSE+ a PSE- obecne jest
napiecie 24 V, jak przedstawiono na rysunku w rozdziale "Przeglad zaciskéw sygnato-
wych" (— str. 28), naped pracuje normalnie. Mozna zastosowac réwniez zewnetrzne
napiecie 24 V. Jesli napiecie 24 V zostanie odciete, uaktywniana jest funkcja STO. Na
skutek tego wyjscie falownika zostanie zablokowane a silnik powoli sie zatrzyma.
Falownik nie bedzie zadawat momentu napedowego. Naped bedzie mogt zostaé
uruchomiony dopiero wtedy, gdy pomiedzy PSE+ a PSE- z powrotem obecne bedzie
napiecie 24 V.

Funkcja STO moze by¢ wykorzystywana zawsze wtedy, gdy wyjscie falownika musi
zosta¢ odciete — na przyktad w razie wytgczenia awaryjnego lub konserwacji maszyny.

« A OSTRZEZENIE! Funkcja STO nie powoduje odtaczenia pradu sieciowego przy-
taczonego do falownika. Nalezy wylaczy¢ zasilanie sieciowe falownika przed przy-
stgpieniem do prac konserwacyjnych przy czesciach elektrycznych napedu lub
napedzanego silnika.

4.4.6 Instalacja zgodna z wymogami UL
Instalacje spetniajgce warunki UL wymagaja przestrzegania nastepujgcych wskazéwek:
» Falowniki moga by¢ eksploatowane przy nastepujacych temperaturach otoczenia:

Stopien ochrony Temperatura otoczenia
IP20 -10°Cdo 50 °C
IP55 / NEMA 12 -10°Cdo40°C

+ Stosowac wylgcznie miedziane przewody przytagczeniowe, ktére odporne sg na
oddziatywanie temperatur do 75 °C.

+ Dla zaciskédw mocy MOVITRAC® LTP-B obowigzujg ponizsze dopuszczalne
momenty dociggajace:

Wielkosé Moment dociagajacy
2&3 1Nm /8,9 Ib.in

4 4 Nm /35,4 Ib.in
56&7 8 Nm /70 Ib.in

Falowniki MOVITRAC® LTP-B przystosowane sg do pracy z siecig 0 napieciu z uzie-
mionym punktem zerowym (sieci TN i TT), dostarczajgce maks. natezenie pradu i maks.
napiecie sieciowe, zgodnie z ponizszymi tabelami. Opisane w ponizszych tabelach
dane dot. bezpiecznikdw odnoszg sie do maksymalnie dopuszczalnych wartosci dla
zabezpieczeh poszczegoélnych falownikéw. Nalezy stosowac¢ wytgcznie bezpieczniki
topikowe.

Jako zewnetrzne Zrédto napiecia 24 V DC stosowaé wytacznie sprawdzone urzgdzenia
0 ograniczonym napieciu wyjsciowym (U5 = 30 V DC) i ograniczonym natezeniu wyj-
Sciowym (I < 8 A).

Certyfikacja UL nie dotyczy uzytkowania urzadzenia w sieciach bez uziemionego
punktu zerowego (sieciach IT).

Instrukcja obstugi — MOVI TRAC® LTP-B
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Urzgdzenia 200-240 V

MOVITRAC® LTP... Maks. prad zwarciowy sieci Maks. napigcie sieciowe Maks. dopuszczalne
pradu zmiennego bezpieczniki

0004 AC 5000 A AC 240V AC 15A/250V
0008 AC 5000 A AC 240V AC 30A/250V

0015 AC 5000 A AC 240V AC 20A /250 V
0022, 0040 AC 5000 A AC 240V AC30A/250V
0055, 0075 AC 5000 A AC 240V AC 110 A/ 250V
0110 AC 5000 A AC 240V AC175A/250V
0150 AC 5000 A AC 240V AC 225A/250V
0220 AC 10000 A AC 240V AC 350 A/250V

Urzadzenia 380-480 V

MOVITRAC® LTP... Maks. prad zwarciowy sieci Maks. napiecie sieciowe Maks. dopuszczalne
pradu zmiennego bezpieczniki

0008, 0015 AC 5000 A AC 480V AC 15 A /600 V
0022, 0040 AC 5000 A AC 480V AC 20 A/600V
0055, 0075 AC 5000 A AC 480V AC 60 A /600 V

0110 AC 5000 A AC 480V AC 110 A/ 600V
0150/ 0220 AC 5000 A AC 500 V AC 175 A /600 V
0300 AC 5000 A AC 500 V AC 225 A /600 V
0370, 0450 AC 10000 A AC 500 V AC 350 A/600V
0550, 0750 AC 10000 A AC 500 V AC 500 A /600 V

Instrukcja obstugi — MOVITRA C®LTP-B
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4.4.7 Kompatybilnosé elektromagnetyczna

Odpornos¢ na
zaktocenia

Emisja zaktécen

Seria przetwornic czestotliwosci MOVITRAC® LTP-B przeznaczona jest do uzytku
w maszynach i urzadzeniach. Spetnia ona norme produktowg EMC EN 61800-3 dla
napedéw ze zmienng predkoscig obrotowg. W celu zapewnienia instalacji systemu
napedowego zgodnej z wymogami EMC, nalezy zastosowac sie do informacji i wytycz-
nych normy 2004/108/WE (EMC).

MOVITRAC® LTP-B spetnia wymogi odpornosci na zakiécenia normy EN 61800-3 dla
przemystu i gospodarstw domowych (przemyst lekki).

W odniesieniu do emisji zaktécen urzadzenie MOVITRAC® LTP-B spetnia wartosci gra-
niczne norm EN 61800-3 i EN 55014 i dlatego moze by¢ wykorzystywane zaréwno
w przemysle jak i w gospodarstwach domowych (przemyst lekki).

W celu uzyskania najlepszej kompatybilnosci elektromagnetycznej, napedy nalezy
instalowac¢ zgodnie z wytycznymi o sposobie podigczania, zawartymi w rozdziale "Insta-
lacja". Nalezy przy tym zwrdci¢ uwage na prawidtowe uziemienie catego systemu nape-
dowego. W celu spetnienia wymogdw dot. emisji zaktdcen nalezy stosowac ekranowane
kable silnika.

Ponizsza tabela okresla warunki dla zastosowania MOVITRAC® LTP-B aplikacjach
napedowych:

Typ/moc falownika Kat. C1 (klasa B) ‘ Kat. C2 (klasa A) Kat. C3
230V, 1-fazowe Dodatkowe filtrowanie niekonieczne
LTP-B xxxx 2B1-x-xx Nalezy zastosowa¢ ekranowany kabel silnika
230V /400 V, 3-fazowe Nalezy stosowac Dodatkowe filtrowanie niekonieczne
LTP-B xxxx 2A3-x-xx zewnetrzny filtr typu
LTP-B xxxx 5A3-x-xx NF LT 5B3 0xx

Nalezy zastosowa¢ ekranowany kabel silnika

Instrukcja obstugi — MOVI TRAC® LTP-B
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Odfgczenie filtra
EMC i warystora
(IP20)

Falowniki IP20 z wbudowanym filtrem EMC (np. MOVITRAC® LTP-B xxxx xAxx 00 lub
MOVITRAC® LTP-B xxxx xBxx 00) charakteryzujq sie wyzszg tolerancjg na btad dozie-
mienia niz urzgdzenia bez filtra EMC. Jesli wiecej niz jeden MOVITRAC® LTP-B pracuje
na jednym urzadzeniu kontrolnym zwarcia doziemnego, to urzgdzenie kontrolne
wyzwoli ewentualnie btad, szczegdlnie jesli stosowane sg ekranowane przewody.
Dlatego mozna wytaczy¢ filtr EMC, wykrecajgc srube EMC z boku urzgdzenia.

« A OSTRZEZENIE! Niebezpieczenstwo porazenia pradem! Wysokie napiecie moze
utrzymywac sie na zaciskach i w urzadzeniu jeszcze przez maksymailnie 10 minut po
odtgczeniu od sieci.

Smier¢ lub ciezkie obrazenia ciata.

— Odtaczy¢ napiecie od MOVITRAC® LTP-B przynajmniej na 10 minut przed
wykreceniem sruby EMC.

11121

3034074379
[1] Sruba EMC
2] Sruba VAR
L1|o o L1
L2|o Cewka filtra O L2
L3 | o ’ ’ ol L3
Uzie- J Uzie-
mienie @ T :]' mienie
Sruba Sruba
VAR EMC
3479228683

Urzadzenie MOVITRAC® LTP-B wyposazone jest w komponenty, ktére umozliwiajg thu-
mienie skokdéw szczytowych napiecia wejsciowego. Komponenty te chronig zasilajace
obwody pradowe przed szczytami napieciowymi, ktére mogg by¢ spowodowane ude-
rzeniem pioruna lub przez inne urzadzenia podtgczone do tej samej sieci.

Podczas przeprowadzanej kontroli wysokiego napigecia w systemie napedowym, kom-
ponenty przeznaczone do ttumienia szczytéw napieciowych moga spowodowac zakité-
cenie i przerwanie kontroli. Aby umozliwi¢ wykonanie prawidtowej kontroli wysokiego
napiecia, nalezy wykreci¢ obie $ruby umieszczone z boku urzadzenia. Spowoduje to
dezaktywacje tych komponentéw. Po zakoriczonej kontroli wysokiego napigcia, nalezy
z powrotem dokreci¢ obie sruby i powtdrzyé proces kontrolny. Kontrola powinna wyka-
za¢ teraz wynik negatywny; co oznacza, ze obwadd elekiryczny jest ponownie zabezpie-
czony przed szczytami napieciowymi.

Instrukcja obstugi — MOVITRA C®LTP-B
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4.4.8 Plyta przelotowa

Zastosowanie odpowiednich dfawikéw kablowych jest niezbedne, aby zachowa¢ odpo-
wiedni stopien ochrony IP/NEMA. Nalezy wywierci¢ otwory na dtawiki kablowe, odpo-
wiadajace temu systemowi. Niektdre zalecane wielkosci wymieniono ponizej:

Zalecane wielkosci i rodzaje otworéw dla diawikéw kablowych

Wielkos¢ otworow Ozn. angloamerykanskie Ozn. metryczne
Wielko$¢ 2 & 3 25 mm PG16 M25

Wielkosci otworéw dla elastycznych rur elektroinstalacyjnych

Wielkos¢ otworow Wielkos¢ handlowa Ozn. metryczne
Wielko$é 2 & 3 35 mm 1in M27

*+ UWAGA! Mozliwe szkody materialne.

Wiercenie nalezy wykonaé ostroznie, aby zapobiec przedostaniu sie zwiercin do
srodka produktu.

» Stopien ochrony IP ("Typ") zgodnie z wymogi UL zagwarantowany jest tylko wow-
czas, jesli kable zainstalowane bedg z uzyciem dopuszczonej przez UL tulei lub
uszczelki dla elastycznych systeméw elektroinstalacyjnych, ktére wykazujg wyma-
gany stopien ochrony ("Typ").

* W przypadku instalowania rur elektroinstalacyjnych otwory wlotowe rury elektroin-
stalacyjnej muszg mie¢ standardowg srednice dla wymaganych wielkosci zgodnie
z wymogami NEC.

* Urzadzenie nie jest przewidziane dla sztywnych rur elektroinstalacyjnych.

449 Zdejmowanie pokrywy zaciskow
Aby uzyskaé dostep do zaciskéw przytaczeniowych, nalezy zdja¢ przednig ostone
napedu w przedstawiony sposob.

Gdy wykrecone zostang 2 sruby z przodu produktu w sposéb przedstawiony ponizej,
mozliwy stanie sie dostep do zaciskdw przytaczeniowych.

5647837323
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Ztgcze uzytkownika @

Uruchomienie

Ztacze uzytkownika

Klawiatura

Kazde urzadzenie MOVITRAC® LTP-B wyposazone jest standardowo w klawiature,
ktéra umozliwia eksploatacje i regulacje napedu bez stosowania dodatkowych urzgdzen.

Klawiatura wyposazona jest w 5 przyciskow, za pomoca ktérych wykonywane sg naste-
pujace funkcje:

Start * Zezwala na prace silnika.
(Wykonaj) *  Zmienia kierunek obrotow, jesli uaktywniony jest dwukierunkowy tryb pracy klawiatury

Stop / Reset *  Zatrzymuje silnik.
+ Kasuje btad.

Nawigacja +  Wyswietla informacje w czasie rzeczywistym.
* Nacisng¢ i przytrzymaé, w celu przejscia do trybu edycji parametréw lub wyjscia
z tego trybu.

*  Zapisuje zmiany w parametrach.

Zwigksz +  Zwieksza predkos¢ obrotowg w trybie czasu rzeczywistego.
Zwieksza wartosci parametrow w trybie edycji parametréw.

Zmniejsz * Zmniejsza predkos¢ obrotowg w trybie czasu rzeczywistego.
Zmniejsza wartosci parametrow w trybie edycji parametréw

Przyciski "Start" i "Stop" na klawiaturze sg nieaktywne, jesli parametry ustawione sg na
wartosci fabryczne. Aby zezwoli¢ na korzystanie z klawiszy "Start"/"Stop" klawiatury,
nalezy ustawi¢ P71-12na 1 lub 2.

Dostep do menu edycji parametréw mozliwy jest za pomocg przycisku "Nawigacja".
Przytrzymac wcisniety przycisk ponad 1 sekunde, aby przechodzi¢ pomiedzy menu
edycji parametréw a wskazaniem w czasie rzeczywistym (tryb pracy napedu / predkosc¢
obrotowa). Nacisna¢ krotko przycisk (< 1 sekundy), aby przejs¢ od wskazania roboczej
predkosci obrotowej do wskazania pradu roboczego pracujacego napedu.

M

9

2933664395
[11  Wyswietlacz [4] Nawigacja
[2] Start [5] Zwieksz
[3] Stop/Reset [6] Zmniejsz

+ WSKAZOWKA
W ponizszy sposéb przywraca sie ustawienie fabryczne urzadzenia:

Najpierw przetaczyC¢ urzadzenie w tryb zablokowany. Wcisng¢ przyciski "W gore",
"W dot" i "Stop / Reset" rownoczesnie na ponad 2 s. Na wyswietlaczu pojawi sie
komunikat "P-deF".

Aby potwierdzi¢ zmiany i przywrdci¢ pierwotne ustawienia falownika nalezy
ponownie nacisnac¢ przycisk "Stop / Reset".
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5.1.2 Rozszerzone kombinacje klawiszy

Funkcja Urzadzenie Nacisnij... Rezultat Przyktad
wskazuje...
Szybki wyboér grup | Px-xx Przyciski "Nawigacja"+ | Wybrana zostanie *  Wyswietlone zostanie "P1-10".
parametrc’)w1 "W gore" kolejna, wyzsza grupa * Nacisna¢ na przyciski
parametrow. "Nawigacja" + "W gére".
« Teraz wy$wietlone zostanie
"P2-01"
Px-xx Przyciski "Nawigacja"+ | Wybrana zostanie *  Wyswietlone zostanie "P2-26"
"W dot" kolejna, nizsza grupa « Nacisna¢ na przyciski
parametrow. "Nawigacja" + "W dot"
« Teraz wyswietlone zostanie
"P1-01".
Wybodr najnizszego | Px-xx Przyciski "W gore" + Wybrany zostanie *  Wyswietlone zostanie "P1-10".

parametru grupy

"W dot

pierwszy parametr grupy.

« Nacisng¢ na przyciski "W gore"
+"W dot".

« Teraz wyswietlone zostanie
"P1-01".

Ustawianie para-
metru na najnizszg
wartos¢

Warto$¢ nume-
ryczna (przy zmianie
wartos¢ parametru)

Przyciski "W gore" +
"W dot"

Parametr ustawiony
zostanie na najnizszg
wartosc.

Przy zmianie P1-01:

*  Wyswietlone zostanie "50,0".

* Nacisna¢ na przyciski "W gore"
+ "W dot".

«  Teraz wyswietlone zostanie "0,0".

Zmiana poszcze-
golInych cyfr warto-
Sci parametru

Warto$¢ nume-
ryczna (przy zmianie
warto$¢ parametru)

Przyciski "Stop / Reset"
+ "Nawigacja"

Poszczegolne cyfry
parametru mogq zostaé
zmienione.

Przy zmianie P1-10:

*  Wyswietlone zostanie "0".

* Nacisng¢ na przyciski "Stop /
Reset" + "Nawigacja".

+ Teraz wyswietlone zostanie
" Q.

* Nacisna¢ przycisk "W gore".

« Teraz wyswietlone zostanie
"0".

« Nacisna¢ na przyciski "Stop /
Reset" + "Nawigacja".

+ Teraz wyswietlone zostanie
" 10",

* Nacisng¢ przycisk "W gore".

» Teraz wyswietlone zostanie "110"
itd.

1) Dostep do grup parametréow musi by¢ uaktywniony poprzez ustawienie parametru P7-74 na "101".

5.1.3 Wyswietlacz

Kazdy naped wyposazony jest w 6-pozycyjny, 7-segmentowy wyswietlacz, za pomocag
ktérego nadzorowane sa funkcje napedu i ustawiane sg parametry.
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5.2 Proste uruchomienie MOVITRAC® LTP-B

1. Podfiaczyé¢ silnik do falownika; zwracajgc przy tym uwage na zakres napieciowy
silnika.

2. Wprowadzi¢ dane silnika z tabliczki znamionowe; silnika:

* P1-08 = prad znamionowy silnika

*  P1-09 = czestotliwosé znamionowa silnika
3. Ustawi¢ maksymalng i minimalng predkos¢ obrotowg za pomocg P1-01 i P1-02.
4. Ustawi¢ rampe przyspieszenia i hamowania za pomoca P1-03 i P1-04.

5. Wprowadzi¢ dane tabliczki znamionowe;j silnika za pomocg parametrow od P71-07 do
P1-10.

5.2.1 Ustawienia falownika dla silnikéw wzbudzanych magnesem trwatym

MOVITRAC® LTP-B nadaje sie do zastosowania dla nie posiadajgcych enkodera silni-
kéw wzbudzanych magnesem trwatym jak LSPM. Dla silnikéw CMP konieczne sg
serwomoduty AK1H i LTX.

Proste uruchomienie dla wstepnie skonfigurowanych silnikow SEW-EURODRIVE

Proste uruchomienie moze zosta¢ przeprowadzone, gdy do falownika podtgczony jest
jeden z ponizszych silnikow:

Typ silnika Format wskazania

CMP40M l,’t L"l :"t

CMP50S / CMP50M / CMP50L 5 ::’l 5 l:" ,ﬁ:" m ‘5 ,l:“- ‘
CMP63S / CMP63M / CMP63L E' :"H-:’ ‘E’ -:’tm ‘E’ :'“-‘
CMP71S / CMP71M / CMPT71L "‘ 5 "’! ’l:"l‘ "’0 :L‘
MGF..-DSM, wielkosé 2 ':"' :: L:'

MGF..-DSM, wielkos¢ 4 l:"' F Lt

Przebieg czynnosci
+ Ustawi¢ P7-14 na "1" w celu dostepu do parametréow wiasciwych dla LTX.

+ Ustawi¢ P71-16 na wstepnie ustawiony silnik; patrz rozdziat "Parametry charaktery-
styczny dla LTX (poziom 1)" w "dodatku do instrukcji obstugi MOVITRAC® LTX".

Wszystkie niezbedne parametry (napiecie, prad itd.) ustawione zostang automatycznie.
+ WSKAZOWKA

Jesli P1-16 ustawiony jest na "GF2" lub "GF4", wowczas zabezpieczenie przed prze-
cigzeniem ustawione jest na "300 %", aby dostarcza¢ wysoki moment przecigzenio-
wy. W celu ochrony silnika czujnik temperatury KTY musi zosta¢ podtagczony do
zewnetrznego urzadzenia kontrolnego. Nalezy zapewni¢ ochrone silnika za pomocg
zewnetrznego urzadzenia zabezpieczajacego.

Instrukcja obstugi — MOVITRA C®LTP-B 37




5

38

(‘@ Uruchomienie

@ Proste uruchomienie MOVITRAC® LTP-B

Proste uruchomienie dla silnikow SEW-EURODRIVE i silnikéw innych producentéw

A OSTRZEZENIE! Niebezpieczenstwo ze wzgledu na uruchomienie sie silnika.
Funkcja Auto-Tune nie wymaga zezwolenia, aby zosta¢ wykonana. Natychmiast po
ustawieniu P4-02 na "1", funkcja Auto-Tune uruchamia sie automatycznie i silnik
zostaje wtgczony. Silnik moze sie ewentualnie uruchomic!

Smier¢ lub ciezkie obrazenia ciata.
— Nie wolno usuwac¢ przewodu w trakcie eksploatacji.
— Nie dotyka¢ watu silnika.

Jesli P1-16 ustawiony jest na "In-Syn", to zdoIno$¢ do przecigzenia ustawiona jest
w zaleznosci od P71-08 na "150 %".

Jesli do falownika MOVITRAC® LTP-B podtaczony jest inny silnik niz wstepnie skonfi-
gurowany silnik SEW-EURODRIVE, wéwczas nalezy ustawic nastepujgce parametry:

P1-14 =101

P1-07 = napiecie faza-faza silnika wzbudzanego magnesem trwatym przy znamio-
nowej predkosci obrotowej

P1-08 = prad znamionowy silnika

P1-09 = czestotliwos¢ znamionowa silnika

P1-10 = znamionowa predkos¢ obrotowa silnika

P4-01 = tryb pracy (predkos¢ obrotowa silnika PM lub moment obrotowy)
P4-02 = 1 uaktywnia Auto-Tune

WSKAZOWKA

Dalsze informacje na temat parametrow P1-07, P1-08 i P1-09 znajdujg sie w naste-
pujacych instrukcjach obstugi:

— "Serwomotory synchroniczne CMP40 — CMP100, CMPZ71 — CMPZ100"

Charakterystyka regulacji silnika (regulator PlI) moze zosta¢ ustawiona za pomocg
P4-03 — wektor regulatora predkoSci obrotowej wzmocnienia proporcjonalnego i
P4-04 — wektor regulatora predko$ci obrotowej integralnej statej czasowe.

5.2.2 Tryb pracy z zaciskami (ustawienie fabryczne) P1-12=0

Dla pracy w trybie z zaciskami (ustawienie fabryczne):

P1-12 nalezy ustawi¢ na 0 (ustawienie fabryczne).
Podtaczy¢ przetacznik pomiedzy zaciskami 1 i 2 na bloku z zaciskami uzytkownika.

Podtgczy¢ potencjometr (1 k—10 k) pomiedzy zaciskami 5, 6 i 7; styk Slizgowy
zostanie potaczony ze stykiem 6.

Odblokowa¢ naped, wykonujgc potagczenie pomiedzy zaciskiem 1 2.
Za pomocg potencjometru ustawic¢ predkos¢ obrotowa.

WSKAZOWKA

Ustawieniem fabrycznym (P71-12 = 0 i P1-15 = 1) dla opcjonalnego przetgcznika
w obudowie IP55 wielkosci 2 i 3 jest FWD / REV. Predkos¢ obrotowg silnika moze
by¢ ustawiana za pomoca potencjometru.
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5.2.3 Tryb klawiatury (P71-12 =1 lub 2)
Dla trybu pracy z klawiatura;
e P1-12 ustawi¢ na "1" (jednokierunkowy) lub "2" (dwukierunkowy).

* Podtaczyé mostek lub przetgcznik pomiedzy zaciskami 1 i 2 na bloku zaciskdéw uzyt-
kownika, aby odblokowaé naped.

* Nastepnie nacisna¢ przycisk "Start". Naped odblokowywany jest z 0,0 Hz.
* Nacisng¢ przycisk "W gore", aby zwiekszy¢ predkosé obrotowa.
» Aby zatrzymacé naped, nalezy nacisnaé przycisk "Stop/Reset".

+ Ponowne nacisniecie przycisku "Start" powoduje przywrécenie pierwotnej predkosci
obrotowej dla napedu. (Jesli tryb dwukierunkowy zostat aktywowany (P1-12 = 2),
wowczas kierunek odwracany jest po nacisnieciu na przycisk "Start").

« WSKAZOWKA

Zadana predko$¢ ustawiana jest przyciskiem "Stop/Reset", gdy naped jest zatrzy-
many. Po nacisnieciu nastepnie na przycisk "Start", naped zacznie rozwija¢ pred-
kos¢ wzdtuz rampy do wyznaczonej wartosci.

5.2.4 Tryb regulatora PID (P71-12 = 3)

Zaimplementowany regulator PID moze by¢ wykorzystywany do regulacji temperatury,
ci$nienia i innych zastosowan.

Ponizsza ilustracja przedstawia instalacje regulatora PID.

Wstepnie ustawione

napiecie referencyjne (P3-05) o Wzmocnienie
Wzmoc_nlenle integralne Czas rdznicowania
proporcjonalne (P3-01)  (P3-02) (P3-03) Wyjscie P
Wartosé zadana_ . . (wartos¢ Eeczywista )
All —

3004287371

Ustali¢ wartos¢ rzeczywistg czujnika (temperatura, cisnienie, itd.) dla wejscia analogo-
wego 1 (Al1). Wartos$¢é rzeczywista mozna skalowac i zaopatrzy¢ w offset, dostosowujac
ja w ten sposéb do zakresu roboczego regulatora PID. Patrz rozdziat "Tryb PID uzyt-
kownika (poziom 2)" (— str. 71).

Referencja dla wartosci zadanej regulatora PID moze zostaé ustawiona za pomocg P3-05.

Jesli regulator PID jest aktywny, ustawienie czaséw ramp predkosci obrotowej jest stan-
dardowo nieaktywne. W zalezno$ci od wartosci btedu PID (r6znica pomiedzy wartoscig
zadang a referencyjng) mozna uaktywni¢ rampy za pomoca P3-11.

+ WSKAZOWKA

Wartosc¢ referencyjna PID moze zosta¢ wprowadzona réwniez przez SBUS w para-
metrze P5-09, P5-10 lub P5-11. Aby méc wykorzysta¢ wartosc¢ referencjng PID przez
SBUS, naped musi by¢ uzytkowany w trybie SBUS (P1-12 = 5) a warto$¢ zadana
predkosci obrotowej musi by¢ ustawiona na PID (P1-15 = 0 i P9-10 = PID). Nastep-
nie ustawic¢ wartosé¢ referencyjng PID na wartos¢ referencyjna fieldbus (P3-05).
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5.2.5 Tryb Master-Slave (P1-12 = 4)

MOVITRAC® LTP-B ma wbudowang funkcje Master-Slave. Jest to specjalny protokot
dla falownika, za pomoca ktérego mozliwa jest komunikacja Master-Slave. W sie¢
komunikacyjng potaczonych moze by¢ ze sobg za posrednictwem wtyczki RJ45 do 63
napedéw. Jeden naped musi by¢ skonfigurowany jako Master, pozostate napedy konfi-
gurowane sg jako napedy Slave. W kazdej sieci moze by¢ tylko jeden naped Master.
Ten naped Master przekazuje swoj stan roboczy (np. zatrzymanie, praca) i swojg cze-
stotliwo$¢ wyjsciowg co 30 ms. Napedy Slave idg nastepnie w $lad za stanem napedu
Master (praca/zatrzymanie). Czestotliwos¢ wyjsciowa napedu Master staje sie wéwczas
czestotliwoscig zadang dla wszystkich napedéw Slave.

Konfiguracja
napedu Master

Konfiguracja
napeddéw Slave

Naped Master kazdej sieci musi mie¢ w niej adres komunikacyjny 1.

Ustawi¢ P5-01 Adres napedu (Komunikacja) na "12".

Ustawi¢ P71-12 na inng wartos¢ niz 4.

Kazdy podtaczony Slave musi mie¢ jednoznaczny adres komunikacyjny Slave, ktory
ustawia sie w P5-01. Mozna nadawac¢ adresy Slave od 2 do 63.

Ustawi¢ P1-12 na "4".

Ustawi¢ w P2-28 rodzaj skalowania predkos$ci obrotowej.

Ustawi¢ w P2-29 wspotczynnik skalowania.
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5.2.6 Uruchomienie dla trybu fieldbus (MOVILINK®) (P1-12 = 5)

Podfgczenie
bramki i
MOVI-PLC®

(Al
(B]
[C]
(D]
[E]
[F]

Uruchomi¢ naped w sposdb opisany na poczatku rozdziatu "Proste uruchomienie".
Ustawi¢ parametry P71-12 na "5", aby sterowa¢ napedem za pomocg SBus.

Aby przej$¢ do menu rozszerzonego, ustawi¢ parametr P7-714 na "101" (standard).
Ustawi¢ wartosci w grupie parametrow 5 w nastepujacy sposoéb:

» Ustawi¢ jednoznaczny adres SBus P5-07 na warto$¢ pomiedzy 1 a 63.

» Ustawi¢ odpowiadajacg bramce predkosc¢ transmisji SBus P5-02 na 500 kboddéw
(standard).

+ Ustawi¢ w P5-05 reakcje na timeout dla napedu na wypadek przerwania
komunikaciji:

— 0: Btad i powolne zatrzymanie

— 1: Rampa zatrzymania i btad

— 2: Rampa zatrzymania (bez btedu)

— 3: Utrzymywanie predkosci obrotowej (w oparciu o ostatnio otrzymane dane)
Ustawi¢ w P5-06 czestotliwo$¢ timeout dla kanatow komunikacyjnych.

Ustawic¢ P5-07 na "1", aby sterowac czasami ramp za pomocg danych procesowych
(PO3). Ustawienie "0" oznacza, ze ustawienia w P7-03 lub P7-04 obowiazujg dla
czaséw ramp.

Podtaczy¢ naped zgodnie z rozdziatem "Gniazdo komunikacyjne RJ45" (— str. 29)
przez SBus do bramki DFx/UOH.

Ustawienie przetgcznika DIP AS na bramce DFx / UOH zmieni¢ z OFF na ON, aby
wykonaé funkcje Auto-Setup dla bramki fieldbus. Dioda LED "H1" na bramce
ponownie sie zaswieci, a nastepnie zgasnie. Jesli dioda LED "H1" Swieci sie,
oznacza to ze bramka lub jeden z napeddéw zostato niewtasciwie podtgczony do
SBus lub nieprawidtowo uruchomiony.

Sposéb przygotowania komunikacji fieldbus pomiedzy bramkga DFx/UOH a
Busmaster opisany zostat w odpowiednim podreczniku DFx.

e '
=

ik )

—migeR! )

3004312587

Przytacze magistrali

Bramka (np. bramka DFx/UOH)
Przewdd przytaczeniowy
Rozdzielnik

Przewdd przytgczeniowy
Opornik obcigzeniowy
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Podtaczenie
bramki / PLC s N Zaciek Podt : t RJ45
w obudowie UOH idok z boku azwa acis odtaczenie na wtyczce
Pojedyncze (— str. 29)
urzadzenie
Wtyczka X26: X26:1 CAN 1H SBus+
CAN 1 i napiecie .
m zasilajace (zacisk X26:2 CAN 1L SBus
wtykowy) X26:3 DGND ov
X26:4 zarezerwo- | —
wane
X26:5 zarezerwo- | —
wane
2108496651 X266 DGND _
X26:7 24V DC -

Kontrola nad przesytem danych

Przesytane przez bramke dane nadzorowane sg w podany ponizej sposob:

+ Zapomoca MOVITOOLS® MotionStudio poprzez ztacze inzynieryjne X24 bramki lub
opcjonalnie poprzez Ethernet

» Poprzez strone internetowa dla bramki (np. dla bramek DFE3x Ethernet)

Opis przesytanych danych procesowych (PD)

Stowa danych procesowych (16-bit) od bramki do napedu (PA):

Opis Bit Ustawienia
PA1 | Stowo sterujgce | 0 Blokada stopnia wyjsciowego 0: Start
1: Stop
1 Szybkie zatrzymanie wzdtuz 2. Rampa 0: Szybkie zatrzymanie
hamowania (P2-25) 1: Start
2 Zatrzymanie wzdtuz rampy procesowej 0: Stop
P1-03/ P1-04 lub PA3 1: Start
3-5 zarezerwowane 0
Reset btedu Zbocze 0 na 1= reset
btedu
7-15 zarezerwowane 0

PA2

PA3

Zadana pred-
kos¢ obrotowa

Czas rampy
(jesli P5-07 = 1)

Brak funkgiji
(jesli P5-07 = 0)

Skalowanie: 0x4000 = 100 % maksymalnej predkosci obrotowej ustawionej
w P1-01

Wartosci powyzej 0x4000 lub ponizej 0xC000 ograniczone sg do 0x4000 /
0xC000

Skalowanie: Przyspieszenie i opdznienie w ms dla znamionowej predkosci
obrotowej n = 50 Hz

Czas rampy jak w P1-03 i P1-04
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Stowa danych procesowych (16-bit) od napedu do bramki (PE):

C &9,
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Opis Bit Ustawienia Bajt
PE1 | Stowo statusowe | 0 Zwolnienie stopnia wyjsciowego | 0: Zablokowany
1: Odblokowany
1 Przetwornica gotowa do pracy 0: Nie gotowy
do pracy
1: Gotowy
2 Odblokowanie danych PA 1g9dy P1-12=5 Low-Byte
3-4 zarezerwowane
5 Btad / ostrzezenie 0: Brak btedu
1: Btad
6 Prawy tgcznik krancowy aktywny | 0: Zablokowany
1: Odblokowany
7 Lewy tacznik krancowy aktywny | 0: Zablokowany
1: Odblokowany
8-15 Status napedu, jesli bit 5 =0
0x01 = bezpieczne zatrzymanie aktywne
0x02 = brak zezwolenia
0x05 = regulacja predkosci obrotowej
0x06 = regulacja momentu obrotowego High-Byte
0x0A = funkcja technologiczna
0x0C = jazda referencyjna
8-15 Status napedu, jesli bit 5 =1
Patrz rozdziat "Kody btedow" (— str. 48).

PE2 | Rzeczywista Skalowanie: 0x4000 = 100 % maksymalnej predkosci obrotowej ustawionej
predkos$¢ w P1-01
obrotowa

PE3 | Prad rzeczywisty | Skalowanie: 0x4000 = 100 % maksymalnego natezenia pradu ustawionego

w P1-08
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(‘@ Uruchomienie

@ Proste uruchomienie MOVITRAC® LTP-B

Przykiad:
Podane ponizej informacje przesytane sa do napedu, jesli:

» wejscia binarne zostaty prawidiowo skonfigurowane i podtagczone, w celu odbloko-
wania napedu.

» Parametr P1-12 jest ustawiony na "5", aby sterowaé napedem za pomocg SBus.

Opis Wartos¢ | Opis
PA1 | Stowo sterujace | 0 Zatrzymanie wzdtuz 2. Rampa hamowania (P2-25)
1 Powolne zatrzymanie
2 Zatrzymanie wzdtuz rampy procesowej (P1-04)
3-5 zarezerwowane
6 Rozpedzanie wzdtuz rampy (P71-03) i praca z zadang predkoscia
obrotowa (PA2)
PA2 | Zadana pred- 0x4000 = 16384 = maksymalna predkos¢ obrotowa, np. 50 Hz (P1-07)
kos¢ obrotowa W prawo
0x2000 = 8192 = 50 % maksymalnej predkosci obrotowej, np. 25 Hz
W prawo
0xC000 =-16384 = maksymalna predko$¢ obrotowa, np. 50 Hz (P7-017)
w lewo
0x0000 =0 = minimalna predkos$¢ obrotowa, ustawiona w P7-02

Przesytane od napedu dane procesowe powinny wyglada¢ w trakcie pracy w nastepu-

jacy sposob:
Opis Wartos¢ | Opis
PE1 @ Stowo statusowe | 0x0407 Status = pracuje
Stopien wyjsciowy mocy odblokowany
Naped gotowy
Odblokowanie danych PA
PE2 Rzeczywista Powinna odpowiada¢ PA2 (zadana predko$¢ obrotowa)
predkosé
obrotowa
PE3 | Prad rzeczywisty | W zaleznosci od predkosci obrotowej i obcigzenia

5.2.7 Fieldbus / Modbus (P1-12=7)

Dla pracy w trybie Modbus-RTU nalezy ustawi¢ P1-12 na "7". Adres napedu jest taki sam
jak adres SBus. Tryb Modbus i predkos¢ transmisji mozna ustawi¢ w grupie parametrow
5. Opis rejestru Modbus znajduje sie w rozdziale "Regulacja Modbus" (— str. 100).

+ WSKAZOWKA
Modbus jest niedostepny, jesli zainstalowany jest modut enkodera LTX.

5.2.8 MOVI-PLC® Motion Protocol (P1-12=8)

Jesli MOVITRAC® LTP-B z lub bez modutu enkodera LTX eksploatowane sa w trybie
CCU razem z MOVI-PLC®, nalezy ustawi¢ na falowniku nastepujace parametry:

» Ustawi¢ P71-14 na "1" w celu dostepu do grupy parametrow wiasciwych dla LTX
(parametry P1-01-P1-20 sg wowczas widoczne).

« Jesli do karty enkoderéw podtagczony jest enkoder Hiperface®, wowczas P1-16 powi-
nien wskazywa¢ prawidtowy typ silnika. W przeciwnym razie nalezy wprowadzié¢
dany typ silnika za pomocg przyciskow "W gore" i "W dot".

+ Nadaé jednoznaczny adres napedu w P7-19.
* Predkos$¢ transmisji SBus (P7-20) musi by¢ ustawiona na "1000 kBaud".
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6 Eksploatacja

Podane ponizej informacje wyswietlane sg, aby w kazdej chwili umozliwi¢ odczyt trybu
pracy napedu:

Stan Skroty
Drive OK Statyczny stan napedu

Drive running | Stan pracy napedu
Fault / trip Btad

6.1 Stan napedu

6.1.1 Statyczny stan napedu
Ponizsza lista przedstawia, ktére skroty wyswietlane sg jako informacje o stanie
napedu, gdy silnik nie pracuje.
Skrot Opis

StoP Stopien mocy falownika odtgczony. Ten komunikat pojawia sie w przypadku, gdy
naped jest zatrzymany i nie sg sygnalizowane zadne btedy. Naped jest gotowy
do pracy normalne;j.

P-deF Ustawione wstepnie parametry sg zatadowane. Ten komunikat pojawia sie, jesli
uzytkownik aktywuje polecenie zatadowania ustawionych fabrycznie parametrow.
Przed ponownym uruchomieniem napedu nalezy nacisna¢ przycisk "Stop/Reset".

Stndby Naped znajduje sie w trybie standby. W przypadku P2-27 > 0 s ten komunikat jest
wys$wietlany po zatrzymaniu napedu i osiggnieciu wartosci zadanej "0".

Inhibit Ten komunikat jest wyswietlany, gdy 24 V i GND nie sg przytozone do stykéw
STO. Stopien wyjsciowy jest zablokowany.
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6.1.2 Stan pracy napedu

Ponizsza lista przedstawia, ktére skroty wyswietlane sg jako informacje o stanie
napedu, gdy silnik pracuje.

Za pomoca przycisku "Nawigacja" na klawiaturze mozna przechodzi¢ pomiedzy wska-
zaniem czestotliwosci wyj$ciowej, pradu wyjsciowego i predkosci obrotowe;.

Skrot Opis

H xxx Czestotliwos¢ wyjsciowa falownika wyrazana jest w Hz. Ten komunikat wyswiet-
lany jest przy pracujagcym napedzie.

A xXxx Prad wyjsciowy falownika wskazywany jest w amperach. Ten komunikat wyswiet-
lany jest przy pracujacym napedzie.

P xxx Chwilowa moc wyjsciowa falownika wskazywana jest w kW. Ten komunikat
wyswietlany jest przy pracujacym napedzie.

Auto-t Automatyczny pomiar parametréw silnika jest przeprowadzany w celu skonfigu-
rowania parametrow silnika. Funkcja Auto-Tune uruchamia sie automatycznie
przy pierwszym zezwoleniu po pracy na parametrach ustawionych fabrycznie,
jesli falownik ustawiony jest na "regelacje wektorowg" (P4-01). Do wykonania
funkcji Auto-Tune nie jest potrzebne zadne zezwolenie sprzetowe.

Ho-run Uruchomiona jest jazda referencyjna. Poczeka¢, az naped osiagnie pozycje
referencyjna. Po pomysinym zakonczeniu jazdy referencyjnej na wyswietlaczu
wys$wietlony zostanie komunikat "Stop".

XXXX Predkos¢ obrotowa elementéw napedzanych wyrazana jest w obr./min.
Ten komunikat wyswietlany jest przy pracujacym napedzie, jesli znamionowa
predkos¢ obrotowa silnika wprowadzona zostata w parametrze P7-10.

C xxx Wspéitczynnik skalowania predkosci obrotowej (P2-21 / P2-22).
...... (migajace Prad wyjsciowy napedu przekracza warto$¢ natezenia zdefiniowang w parame-
punkty) trze P1-08.

Urzadzenie MOVITRAC® LTP-B nadzoruje wielko$¢ i czas trwania przecigzenia.
W zaleznosci od wielkos$ci przecigzenia, MOVITRAC® LTP-B zgtasza btad
"l.t-trP".

6.1.3 Reset bledu

Jesli wystgpi btgd, moze zostaé zresetowany poprzez nacisniecie przycisku
"Stop/Reset" lub poprzez otworzenie i zamkniecie wejscia binarnego 1. Dodatkowe
informacje znajduja sie w rozdziale "Kody btedéw" (— str. 48).
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7 Serwis i kody btedéw
7.1  Diagnoza btedéw

Objawy

Przyczyna i rozwigzanie

Btad wskutek przecigzenia lub nadmiaru
pradu nieobcigzonego silnika w trakcie
przyspieszania.

Sprawdzi¢ potaczenie zaciskow w gwiazde / trojkat w silniku. Znamionowe napigcie
robocze silnika i falownika muszg by¢ identyczne. Skutkiem potaczenia w tréjkat jest
mniejsze napigcie w silnikach sterowanych napigciowo.

Przecigzenie lub nadmiar pragdu — silnik nie
obraca sie

Sprawdzi¢, czy wirnik nie jest zablokowany. Upewni¢ sie, ze hamulec mechaniczny
jest zwolniony (o ile obecny).

Brak zezwolenia dla napedu — wskazanie
zatrzymane na "StoP"

W bardzo niskiej temperaturze otoczenia, naped
nie uruchomia sieg.

+ Sprawdzi¢, czy sygnat zezwolenia osprzetu obecny jest na wejsciu binarnym 1.

*  Zapewni¢ prawidtowe napiecie wyjsciowe po stronie uzytkownika +10 V
(pomiedzy zaciskami 5i 7).

* W przypadku niewlasciwego napiecia, nalezy sprawdzi¢ okablowanie listwy
zaciskowej uzytkownika.

»  Sprawdzi¢, czy P1-12 ustawiony jest na tryb pracy z zaciskami / klawiatura.

« Jesli wybrany zostat tryb pracy z klawiaturg, wéwczas nalezy nacisnaé¢ przycisk
"Start".

* Napiecie sieciowe musi odpowiada¢ podanym wartosciom.

W temperaturze otoczenia ponizej —10 °C naped moze sie nie uruchomié. W takich
warunkach nalezy zapewni¢ state zrédto ciepta utrzymujace temperature otoczenia
powyzej —10 °C.

Brak dostepu do kolejnych menu

7.2  Historia btedow

Parametr P7-13 archiwizuje w trybie parametrow 4 ostatnie btedy i / lub zdarzenia.
Kazdy btad przedstawiany jest w skroconej formie. Btad, ktéry wystapit jako ostatni,

P1-14 musi by¢ ustawiony na rozszerzony kod dostepu. Jego warto$¢ to "101",
chyba zZe kod ten zostat zmieniony przez uzytkownika w parametrze P2-40.

wyswietlany jest w pierwszej kolejnosci (przy wywotywaniu z P1-13).

Wskazanie kazdego nowego btedu przesuwane jest na poczatek listy, a pozostate
wskazania btedu przechodza do dotu. Najstarsze wskazanie btedu zostaje wykasowane

z protokotu btedow.

+ WSKAZOWKA

Jesli najnowsze wskazanie btedu w protokole jest btedem niedoboru napiecia, wow-
czas do protokotu nie beda zapisywane zadne kolejne komunikaty o btedach
wskutek zbyt niskiego napiecia. Pozwala to na unikniecie przepetnienia protokotu
btedéw komunikatami o btedach wskutek zbyt niskiego napiecia, ktére zawsze towa-

rzysza odtaczeniu urzadzenia MOVITRAC® LTP-B.

Instrukcja obstugi — MOVITRA C®LTP-B

47



48

Serwis i kody btedow
4. Kody btedow

7.3  Kody btedow
Kod Komunikat o | Objasnienie Rozwiazanie
btedach
01 "h-O-I" Prad przetezeniowy na wyjsciu Btad podczas statej predkosci obrotowe;j:
"O-I" falownika do silnika +  Sprawdzi¢ pod wzgledem wystapienia przeciazenia lub usterki
Zrz:c[a_zemte S|In|kat Btad przy zezwoleniu napedu:
?j. r?lernaf Iemp(?lia urana *  Sprawdzi¢ silnik pod wzgledem przechylenia sie lub zablo-
radiatorze talownika kowania silnika
* Sprawdzi¢ pod wzgledem wystgpienia btedu przy potacze-
niu silnika w gwiazde-tréjkat
»  Sprawdzi¢, czy dlugos¢ kabla jest zgodna z podanymi
wymiarami
Btad podczas pracy:
»  Sprawdzi¢ pod katem mozliwosci wystapienia nagtego
przecigzenia lub btednego dziatania
+  Sprawdzi¢ potaczenie kablowe pomigdzy falownikiem
a silnikiem
» Czas przyspieszania / czas hamowania jest ewentualnie
zbyt krotki i pobierana jest zbyt wysoka moc. Jesli nie
mozna zwiekszy¢ wartosci parametru P71-03 lub P1-04,
woéwczas nalezy zastosowaé wiekszy MC LTP.
04 "Ol-b" Nadmiar pradu na kanale »  Sprawdzi¢ okablowanie rezystora hamujgcego
hamulca; Nadmiar pragdu w obwo- | +  Skontrolowa¢ rezystor hamujacy
dzie rezystora hamujacego «  Zwréci¢ uwage na minimalne wartosci rezystancji w tabe-
lach warto$ci znamionowych
"OL-br" Przecigzenie rezystora *  Zwiekszy¢ czas hamowania, zmniejszy¢ bezwtadnosé
hamujacego obcigzenia lub podtaczy¢ réwnolegle dalsze rezystory
hamujace.
*  Zwréci¢ uwage na minimalne wartosci rezystancji w tabe-
lach warto$ci znamionowych
06 "P-LOSS" Btad — zanik fazy wejsciowe;j W przypadku falownika pracujacego w sieci pradu tréjfazowego,
zanika tylko faza wejsciowa.
07 "O.Uolt" Przecigzenie obwodu »  Sprawdzi¢, czy napiecie zasilajgce nie jest zbyt wysokie lub
posredniego zbyt niskie
»  Zwiekszy¢ czas hamowania w P1-04, jesli btad wystepuje
przy hamowaniu
* Podtaczyc¢ rezystor hamujacy (jesli konieczne)
"Flt-dc" Tetnienie obwodu posredniego Sprawdzi¢ zasilanie
zbyt wysokie
08 "|.t-trP" Btad przeciazenia falownika; »  Zwiekszy¢ rampe rozpedowa (P7-03) lub zmniejszy¢ obcia-
wystepuje wéwczas, gdy w okre- zenie silnika
$lonym przedziale czasowym »  Sprawdzi¢, czy dlugos¢ kabla jest zgodna z podanymi
falownik dostarcza > 100 % wymiarami
wartosci prgdu znamionowego »  Sprawdzi¢ w spos6b mechaniczny obcigzenie, aby upewnié
(zdefiniowanego w P1-08). sie czy mozliwe jest jego swobodne poruszanie i nie wyste-
Pulsujace wskazanie sygnalizuje puja zadne czynniki blokujace lub inne usterki mechaniczne
stan przecigzenia.
11 "O-t" Nadwyzka temperatury przy *  Sprawdzi¢ chlodzenie falownika i wymiary obudowy
"O-HFAT" radiatorze * Ewentualnie konieczne moze by¢ wykorzystanie
dodatkowej przestrzeni lub chtodzenia
*  Zmniejszy¢ czestotliwos¢ zataczania
14 "Enc 01" Btad sprzezenia zwrotnego Awaria komunikacji enkodera
" .. enkodera A Py .
Enc 02 (widoczny tylko wéwczas, gdy Sprzezenie zwrotne enkodera — btad predkosci obrotowej
"Enc 03" modut enkodera jest podtaczonyi | ©  Sparametryzowana nieprawidtowa rozdzielczo$¢ enkodera
odblokowany) +  Sprawdzi¢ P1-10 pod wzgledem prawidtowej predkosci
obrotowej, zgodnej z tabliczkg znamionowg
"Enc 04" Utrata sygnatu Hiperl‘ace® / blad kanatu enkodera A
"Enc 05" Btad kanatu enkodera B
"Enc 06" Btad kanatu enkodera A i B
"Enc 07" * Btad kanatu danych Hip(-Jrfact-J®
» Silnik obraca sie przy wtaczaniu
"Enc 08" Btad kanatu komunikaciji Hiperface® 10
"Enc 09" Typ Hiperface® nie jest obstugiwany
"Enc 10" KTY niepodtaczony
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Kod Komunikat o | Objasnienie Rozwiazanie
btedach
25 "dAtA-E" Wewnetrzny btad pamieci * Parametry nie zostaty zapisane, przywrécono ustawienia
fabryczne
* Sprobowac ponownie; w razie ponownego wystgpienia
btedu skonsultowac¢ sie z serwisem SEW-EURODRIVE.
"data-F" Btad EEPROM; Parametry nie Btad EEPROM; Parametry nie zostaty zapisane, przywrécono
zostaly zapisane, przywrécono ustawienia fabryczne; w razie ponownego wystapienia btedu
ustawienia fabryczne skonsultowaé¢ sie z serwisem SEW-EURODRIVE.
26 "E-triP" Zewnetrzny btad (w potaczeniu * Zewnetrzny biad na wejsciu binarnym 5; Styk rozwierny
z wejsciem binarnym 5). zostat otwarty
»  Sprawdzi¢ termistor silnika (jesli jest podigczony)
31 "F-PTC" Btad termistora silnika * Btad na wejsciu binarnym 5; Styk rozwierny zostat otwarty
»  Sprawdzi¢ termistor silnika
» Skontrolowa¢ temperature silnika
39 "Ho-trp" Jazda referencyjna nie powiodta |+  Sprawdzi¢ krzywke referencyjng
sie »  Sprawdzié¢ podiaczenie wytacznikéw krancowych
»  Sprawdzi¢ ustawienie typu jazdy referencyjnej i konieczne
do tego parametry
42 "Lag-Er" Btad nadgzania » Sprawdzi¢ podigczenie enkodera
*  Przedtuzyé rampy
*  Zwiekszy¢ czes¢ P
* Ponownie sparametryzowac regulator predkosci obrotowej
* Zwiekszy¢ tolerancje btedu nadazania
»  Sprawdzi¢ okablowanie enkodera, silnika i faz sieci
* Upewni¢ sig, ze mechaniczne komponenty moga sie
swobodnie poruszacé i nie sg zablokowane
47 "Sc-Fxx" Btad — awaria komunikacji »  Sprawdzi¢ potgczenie komunikacyjne pomiedzy falowni-
kiem a zewnetrznymi urzadzeniami
*  Upewnic¢ sie, ze do kazdego falownika w sieci przypisany
jest jednoznaczny adres
81 "At-FO1" Btad Auto-Tune Zmierzona opornos¢ stojana silnika waha sie pomiedzy fazami.
* Upewni¢ sig, ze silnik jest prawidtowo podtaczony i nie
wykazuje btedow
+  Skontrolowa¢ uzwojenia pod wzgledem prawidtowe;j
rezystancji i symetrii
"At-F02" *  Zmierzona opornos¢ stojana silnika jest zbyt duza.
* Upewni¢ sig, ze silnik jest prawidtowo podtgczony i nie
wykazuje btedow
»  Skontrolowac, czy podana moc silnika odpowiada podane;j
mocy podtaczonego falownika
"At-FO3" *  Zmierzona indukcyjnosc silnika jest zbyt niska.
*  Upewnic sig, ze silnik jest prawidtowo podtgczony i nie
wykazuje btedow
"At-F04" e Zmierzona indukcyjnos¢ silnika jest zbyt wysoka.
* Upewnic sig, ze silnik jest prawidtowo podtgczony i nie
wykazuje btedow
»  Skontrolowa¢, czy podana moc silnika odpowiada podane;j
mocy podtaczonego falownika
"At-FO5" * Zmierzone parametry silnika nie sg zbiezne.
*  Upewnic¢ sie, ze silnik jest prawidtowo podtgczony i nie
wykazuje btedow
»  Skontrolowac, czy podana moc silnika odpowiada podane;j
mocy podtaczonego falownika
113 "4-20 F" Natezenie pradu na wejsciu ana- | +  Sprawdzi¢, czy prad wejsciowy zawiera sie wewngtrz
logowym poza zdefiniowanym zakresu zdefiniowanego w P2-30 i P2-33
zakresem +  Sprawdzi¢ przewdd przytaczeniowy
117 "U-t" Zbyt niska temperatura *  Wystepuje wéwczas, gdy temperatura otoczenia spadnie
ponizej -10 °C.
»  Zwiekszy¢ temperature do wartosci powyzej -10 °C, aby
uruchomi¢ naped
198 "U.Uolt" Btad napiecia dolnego obwodu Wystepuje rutynowo przy wytgczaniu falownika; Sprawdzic¢

posredniego

napiecie sieciowe, jesli odtgczenie nastapi w trakcie pracy
napedu

Instrukcja obstugi — MOVITRA C®LTP-B

49



50

Serwis i kody btedow

’\; Serwis elektroniczny SEW
Kod Komunikat o | Objasnienie Rozwiazanie
btedach
200 "PS-trP" Wewnetrzny btad stopnia wyjscio- | Btad przy zezwoleniu napedu:
wego mocy +  Skontrolowac, czy okablowanie wykonane zostato prawid-
towo i czy nie wystepuje zwarcie
+ Sprawdzi¢ pod katem wystepowania zwarcia faz lub
zwarcia doziemnego
Btad podczas pracy:
»  Sprawdzi¢ pod katem mozliwo$ci wystapienia nagtego
przecigzenia lub nadmiernej temperatury
* Ewentualnie konieczne moze by¢ wykorzystanie
dodatkowej przestrzeni lub chtodzenia
"FAN-F" Btad wentylatora Skonsultowac¢ sie z serwisem SEW-EURODRIVE
"th-FIt" Uszkodzony termistor na Skonsultowa¢ sie z serwisem SEW-EURODRIVE
radiatorze
— "P-dEF" Zatadowane zostaty parametry Wocisng¢ przycisk "Stop"; Naped mozna skonfigurowac teraz dla
ustawione fabrycznie zadanej aplikaciji.
- "SC-FLt" Wewnetrzny btad falownika Skonsultowac sie z serwisem SEW-EURODRIVE
"FAULtY"
"Prog__"
- "Out.F" Wewnetrzny btad falownika Skonsultowa¢ sie z serwisem SEW-EURODRIVE
- "U-torq" Timeout dla dolnej granicy * Prég momentu obrotowego nie zostat przekroczony we
momentu obrotowego wiadciwym czasie
*  Zwiekszy¢ czas w P4-16 lub
*  Zwiekszy¢ granice momentu obrotowego w P4-15
- "O-torq" Timeout dla gérnej granicy »  Sprawdzi¢ obcigzenie silnika
momentu obrotowego *  zwiekszy¢ wartos¢ w P4-07
- "Etl-24" Zewnetrzne zasilanie 24 V Zasilanie niepodtaczone
»  Sprawdzi¢ napiecie zasilajace i podtaczenie
7.4  Serwis elektroniczny SEW
7.41 Odestanie do naprawy

Jesli dany btad nie daje sie usungé, wowczas nalezy skontaktowac sie z serwisem
elektroniki firmy SEW-EURODRIVE.

Przy odsytaniu urzadzenia do naprawy, nalezy poda¢ nastepujace dane:

Numer seryjny (— tabliczka znamionowa)

Oznaczenie typu

Krétki opis aplikacji (rodzaj napedu, sterowanie poprzez zaciski czy bus)

Podtaczone komponenty (silnik, itd.)

Rodzaj btedu
Zjawiska towarzyszace
Wiasne przypuszczenia

Uprzednie niezwykte zachowania itd.
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8 Parametry

8.1 Zestawienie parametrow

8.1.1 Parametry nadzoru w czasie rzeczywistym (tylko dostep do odczytu)
Grupa parametrow 0 umozliwia dostep do wewnetrznych parametréw napedu w celach
ich nadzorowania. Tych parametréw nie wolno zmieniac.
Grupa parametréw 0 jest widoczna, je$li P71-14 ustawiony jest na "101".
Parametry @ Opis Obszar wyswietlania Objasnienie
P0-01 Wartos¢ wejscia analogowego 1 | 0—-100 % 100 % = maks. napiecie wejsciowe
P0-02 Wartos¢ wejscia analogowego 2 | 0—-100 % 100 % = maks. napiecie wejsciowe
P0-03 Status wejscia binarnego Wartos¢ binarna Status wejscia binarnego
P0-04 Warto$¢ zadana regulatora -100,0-100,0 % 100 % = czestotliwos¢ skrajna (P71-09)
predkosci obrotowe;j
P0-05 Warto$¢ zadana regulatora 0-100,0 % 100 % = znamionowy moment silnika
momentu obrotowego
P0-06 Cyfrowa warto$¢ zadana pred- | -P1-01-P1-01 w Hz Wskazanie predkosci obrotowej w Hz / obr./min
kosci obrotowej
P0O-07 Warto$¢ zadana predkosci -P1-01-P1-01 w Hz —
obrotowej przez potgczenie
komunikacyjne
P0-08 Wartos$¢ zadana PID 0-100 % Warto$¢ zadana regulatora PID
uzytkownika
P0-09 Sprzezenie zwrotne PID 0-100 % Warto$¢ sprzezenia zwrotnego regulatora PID
uzytkownika
P0-10 Wyijscie PID uzytkownika 0-100 % Wartos¢ zadana — sprzezenie zwrotne
PO-11 Podtaczone napigcie silnika V rms Wartos¢ napigcia skutecznego w silniku
P0-12 Moment obrotowy czesci 0-200,0 % Przekazywany moment obrotowy w %
napedzanej
P0-13 Protokot btedéw Najaktualniejsze 4 komuni- | Wskazuje ostatnie 4 btedy.
katy o btedach z czasem Za pomoca przyciskow "W gore" / "W dot" mozna
wystgpienia przechodzi¢ pomigdzy poszczegolnymi punktami.
PO-14 Prad magnesujacy (Id) Arms Prad magnesujacy w A rms
P0-15 Prad wirnika (lq) Arms Prad wirnika w A rms
P0-16 Sita pola magnetycznego 0-100 % Sita pola magnetycznego
PO-17 Opornos¢ stojana (Rs) Q Opornos¢ stojana faza — faza
P0-18 Induktywno$¢ stojana (Ls) H Indukcyjnos$c¢ stojana w jedn. Henry
P0-19 Opornos¢ wirnika (Rr) Q Obliczona opornos$¢ wirnika
P0-20 Napiecie obwodu posredniego | V DC Wewnetrzne napiecie obwodu posredniego
P0-21 Temperatura falownika °C Wewnetrzna temperatura falownika
P0-22 Tetnienie napiecia obwodu V rms Tetnienie napiecia wewnetrznego obwodu posredniego
posredniego
P0-23 Catkowity czas powyzej 80 °C | Godziny i minuty Czas, w jakim falownik eksploatowany byt przy > 80 °C
(radiator)
P0-24 Catkowity czas powyzej 60 °C | Godziny i minuty Czas, w jakim falownik eksploatowany byt przy > 60 °C
(otoczenie)
P0-25 Predkos¢ obrotowa wirnika Hz Dotyczy tylko trybu wektorowego
(szacunkowa)
P0-26 Licznik kWh 0,0-999,9 kWh Kumulatywne zuzycie energii
P0-27 Licznik MWh 0,0-65535 MWh Kumulatywne zuzycie energii
P0-28 Wersja oprogramowania i np. "1 1.00", "1 4F3C" Numer wersji i suma kontrolna
suma kontrolna "2 1.00", "2 Ed8A"
P0-29 Typ napedu np. "HP 2", "2 400", Numer wers;ji i suma kontrolna
"3-PhASE"
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Parametry | Opis Obszar wyswietlania Objasnienie
P0-30 Numer seryjny napedu 000000-000000 Staty numer seryjny
(SNgrp 1)
000-00-999-99
(SN grp 2, 3)
P0-31 Roboczogodziny od daty Godziny i minuty Wskazuje catkowity czas pracy (nie jest zmieniany przy
produkgcji resetowaniu do ustawien fabrycznych)
P0-32 Godziny pracy od ostatniego 99999 godzin Zegar czasu pracy zatrzymany przez blokade napedu
btedu (1) (lub btad); resetowany jest tylko w przypadku btedu
z kolejnym zezwoleniem.
Resetowany jest réwniez przy awarii sieci z kolejnym
zezwoleniem.
P0-33 Godziny pracy od ostatniego 99999 godzin Zegar czasu pracy zatrzymany przez blokade napedu
btedu (2) (lub btad); resetowany jest tylko w przypadku btedu
z kolejnym zezwoleniem (napiecie dolne nie jest uzna-
wane za btad).
Nie jest resetowany w przypadku awarii / przywrécenia
sieci bez wczesniejszego wystgpienia btedu przy awarii
sieci. Resetowany jest rowniez przy awarii sieci
z kolejnym zezwoleniem.
P0-34 Godziny pracy od ostatniego 99999 godzin Zegar czasu pracy jest resetowany po blokadzie napedu
natozenia blokady
P0-35 Czasu pracy wentylatora Wskazanie w godzinach Czasu pracy wewnetrznego wentylatora
napedu (z mozliwoscia reseto-
wania + bez mozliwosci
resetowania)
P0-36 Protokot napiecia obwodu Ostatnie 8 wartosci przed | Ostatnie 8 warto$ci przed wystgpieniem btedu
posredniego (256 ms) wystgpieniem btgdu
P0-37 Protokét tetnienia napiecia Ostatnie 8 wartosci przed | Ostatnie 8 wartosci przed wystgpieniem btedu
obwodu posredniego (20 ms) wystgpieniem btedu
P0-38 Protokot temperatury radiatora | Ostatnie 8 wartosci przed | Ostatnie 8 warto$ci przed wystapieniem btedu
(30s) wystapieniem btgedu
P0-39 Protokot temperatury otoczenia | Ostatnie 8 wartosci przed Ostatnie 8 wartosci przed wystgpieniem btedu
(30s) wystgpieniem btedu
P0-40 Protokét pradu silnika (256 ms) | Ostatnie 8 wartosci przed | Ostatnie 8 wartos$ci przed wystapieniem btedu
wystgpieniem btedu
P0-41 Licznik btedéw krytycznych - Licznik okreslonych btedow krytycznych
-O-l
Licznik btedéw nadmiaru pradu
P0-42 Licznik btedoéw krytycznych - Licznik okreslonych btedoéw krytycznych
—0O-Volt
Licznik btedéw nadmiaru
napigcia
P0-43 Licznik btedéw krytycznych - Licznik okreslonych btedéw krytycznych
—-U-Volt
Licznik btedéw niedoboru
napigcia
P0-44 Licznik btedéw krytycznych - Licznik okreslonych btedéw krytycznych
—O-Temp (radiator)
Licznik bledéw nadmiernej
temperatury na radiatorze
P0-45 Licznik btedéw krytycznych - Licznik okreslonych btedéw krytycznych
—b O-I
Licznik btedéw zwarcia na
czoperze hamulcowym
P0-46 Licznik btedéw krytycznych - Licznik okreslonych btedéw krytycznych
—O-Temp (otoczenie)
Licznik bledéw nadmiernej
temperatury w otoczeniu
P0-47 Licznik wewnetrznych bledéw | 0-65535 -
komunikacji 1/0
P0-48 Licznik wewnetrznych bledéw | 0-65535 -
komunikacji DSP
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Parametry  Opis Obszar wyswietlania Objasnienie
P0-49 Licznik wewnetrznych bledéw | 0-65535 -
komunikacji Modbus
P0-50 Licznik btedéw komunikacji 0-65535 -
CAN-Bus
PO-51 Wejsciowe dane procesowe Wartos¢ wewnetrzna Trzy wpisy wskazania warto$ci heksadecymalnej
PE1, PE2, PE3
P0-52 Wyjsciowe dane procesowe Warto$¢ wewnetrzna Trzy wpisy wskazania wartosci heksadecymalnej
PA1, PA2, PA3
P0-53 Offset fazy pradu i wartos¢ Wartos¢ wewnetrzna Dwa wpisy
odniesienia dla U Pierwsza wartos¢ jest wartoscig odniesienia, druga jest
wartoscig pomiarowa; brak miejsca po przecinku dla obu
wartos$ci
P0-54 Offset fazy pradu i wartos¢ Wartos¢ wewnetrzna Dwa wpisy
odniesienia dla V Pierwsza wartos$¢ jest wartoscig odniesienia, druga jest
wartoscig pomiarowa; brak miejsca po przecinku dla obu
wartos$ci
P0-55 Offset fazy pradu i warto$é Warto$¢ wewnetrzna (dla | Dwa wpisy
odniesienia dla W niektorych falownikow Pierwsza warto$¢ jest wartoscig odniesienia, druga jest
moze by¢ nieobecna) warto$cig pomiarowa; brak miejsca po przecinku dla obu
wartosci
P0-56 Maks. czas wtagczenia rezy- Wartos¢ wewnetrzna Dwa wpisy
stora hamujacego, cykl pracy
rezystora hamujgcego
P0-57 Ud/Uq Warto$¢ wewnetrzna Dwa wpisy
P0-58 Predkos$¢ obrotowa enkodera Hz Skalowanie za pomocg 3000 = 50,0 Hz z jednym
miejscem po przecinku
0,0 Hz ~ 999,0 Hz; 1000 Hz ~ 2000 Hz
Moze byé¢ wyswietlana w obr./min, jesli P1-10 nie jest
rowny 0.
P0-59 Predkos¢ obrotowa wejscia Hz Skalowanie za pomocg 3000 = 50,0 Hz z jednym
czestotliwosci miejscem po przecinku
0,0 Hz ~ 999,0 Hz; 1000 Hz ~ 2000 Hz
Moze by¢ wyswietlana w obr./min, jesli P1-10 nie jest
réwny 0.
P0-60 Obliczona wartos¢ poslizgu Wartos¢ wewnetrzna Skalowanie za pomoca 3000 = 50,0 Hz z jednym
predkosci obrotowej (tylko przy regulacji U/f) miejscem po przecinku
0,0 Hz ~ 999,0 Hz; 1000 Hz ~ 2000 Hz
Moze byé¢ wyswietlana w obr./min, jesli P1-10 nie jest
réwny 0.
P0-61 Wartos¢ dla histerezy predko- | Hz / obr./min Skalowanie za pomocg 3000 = 50,0 Hz z jednym
Sci obrotowej, sterowanie miejscem po przecinku
przekaznikami 0,0 Hz ~ 999,0 Hz; 1000 Hz ~ 2000 Hz
Moze byé¢ wyswietlana w obr./min, jesli P1-10 nie jest
rowny 0.
P0-62 Statyka predko$ci obrotowej Wartos¢ wewnetrzna Skalowanie za pomocg 3000 = 50,0 Hz z jednym
miejscem po przecinku
0,0 Hz ~ 999,0 Hz; 1000 Hz ~ 2000 Hz
Moze by¢ wyswietlana w obr./min, jesli P1-10 nie jest
réwny 0.
P0-63 Wartos¢ zadana predkosci Hz Skalowanie za pomoca 3000 = 50,0 Hz z jednym
obrotowej za rampa, miejscem po przecinku
0,0 Hz ~ 999,0 Hz; 1000 Hz ~ 2000 Hz
Moze byé¢ wyswietlana w obr./min, jesli P1-10 nie jest
réwny 0.
P0-64 Wewnetrzna czestotliwo$é 4 ~ 32 kHz 0=4kHz, 1=8kHz, 2=12kHz, 3 =16 kHz, 4 = 24 kHz,
zatgczania 5=32kHz
P0-65 Zywotno$¢ napedu Godz. / Min. / Sek. Dwa wpisy
Pierwszy dla godzin, drugi dla minut i sekund
P0-66 Reserved
P0-67 Warto$¢ zadana momentu Warto$¢ wewnetrzna Brak miejsca po przecinku

obrotowego z fieldbus
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P0-68 Wartos¢ rampy uzytkownika Wielkos¢ 2...wielko$c¢ 3: Wielkos¢ 2...wielko$¢ 3
0,00 do 600 s; 1=0,01 s ze wskazaniem 1dp jako 0,01 s ~ 0,09 s,
Wielkos¢ 4...wielko$¢ 7: 0,15s~99s,10s~600s
0,0 do 6000 s Wielkos¢ 4...wielkos¢ 7
1=0,1 s ze wskazaniem 2dp jako 0,1s ~ 9,9 s,
10 s ~6000 s
P0-69 Licznik dla btedow 12C 0 ~ 65535 Brak miejsca po przecinku
PO-70 Kod identyfikacji modutu Lista PL-HFA: Modut enkodera Hiperface
PL-Enc: Modut enkodera
PL-EIO: Modut rozszerzenia 10
PL-BUS: Modut fieldbus HMS
PL-UnF: zaden modut niepodtaczony
PL-UnA: podtaczony nieznany modut
PO-71 ID modutu fieldbus / Status Lista / wartos¢ N.A.: zaden modut fieldbus niepodtgczony
modutu fieldbus Prof-b: podtaczony modut Profibus
dE-nEt: podtaczony modut DeviceNet
Eth-IP: podiaczony modut Ethernet / IP
CAN-OP: podtgczony modut CANopen
SErCOS: podtaczony modut Sercos-lI
bAc-nt: podtgczony modut BACnet
nu-nEt: modut innego typu (nie rozpoznany)
PO-72 Temperatura pomieszczenia C Brak miejsca po przecinku
PO-73 Stan enkodera / kod btedu Wartos¢ wewnetrzna Wyswietlana jako warto$¢ dziesietna
PO-74 Wejscie L1 Warto$¢ wewnetrzna Brak miejsca po przecinku
PO-75 Wejscie L2 Wartos¢ wewnetrzna Brak miejsca po przecinku
PO-76 Wejscie L3 Wartos¢ wewnetrzna Brak miejsca po przecinku
PO-77 Sprzezenie zwrotne pozycji Warto$¢ wewnetrzna Sprzezenie zwrotne pozycji
PO-78 Odniesienie pozyc;ji Wartos¢ wewnetrzna Odniesienie pozycji
PO-79 Wersja Lib i wersja DSP-Boot- | Przyktad: L 1.00 Dwa wpisy; pierwsza dla wers;ji lib sterowania silnika,
loader do sterowania silnika Przyktad: b 1.00 druga dla wersji DSP-Bootloader
Dwa miejsca po przecinku
P0-80 Oznaczenie aktualnych danych Dwa wpisy

silnika
Wersja serwomodutu

Pierwszg wartoscig jest 1, jesli aktualne dane silnika
zostaty wczytane do serwomotoru przez modut LTX.
Drugg wartoscig jest wersja SW karty LTX.
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8.1.2 Rejestr parametréw

Ponizsza tabela przedstawia wszystkie parametry z ustawieniem fabrycznym (pod-
kreslone). Wartosci liczbowe podawane sa z kompletnym zakresem nastawczym.

Rejestr Modbus |Indeks SEW |Przynalezny parametr Zakres / Ustawienie fabryczne
101 11020 P1-01 Maksymalna predkos¢ obrotowa P1-02-50,0 Hz-5 x P1-09

102 11021 P1-02 Minimalna predko$c¢ obrotowa 0-P1-01 Hz

103 /104 11022 /11023 P1-03/P1-04 Czas rampy rozpedowej / czas rampy 0-5,0-600 s

hamowania

105 11024 P1-05 Tryb Stop 0/ rampa zatrzymania / 1 / powolne
zatrzymanie
106 11025 P1-06 Funkcja oszczedzania energii 0 /wyt. /1 /wh
107 11012 P1-07 Napigcie znamionowe silnika
108 11015 P1-08 Prad znamionowy silnika 20 % pradu znamionowego ...
prad znamionowy
109 11009 P1-09 Czestotliwo$c¢ znamionowa silnika 25-50/60-500 Hz
110 11026 P1-10 Znamionowa predko$c obrotowa silnika 0-30000 obr./min
1M1 11027 P1-11 Zwiekszenie napiecia 0-20 % (ustawienie fabryczne zalezy od
napedu)
112 11028 P1-12 Zrédfo sterowania 0 (tryb pracy z zaciskami
113 11029 P1-13 Protokét btedow
114 11030 P1-14 Rozszerzony dostep do parametrow 0-30000
115 11031 P1-15 Wybor funkcji wejscia binarnego 0-1-25
116 11006 P1-16 Typ silnika In-Syn
117 11032 P1-17 Wybor funkcji serwomodutu 1-6
118 11033 P1-18 Wybor termistora silnika 0 / zablokowany
119 11105 P1-19 Adres falownika 1-63
120 11106 P1-20 Szybko$c¢ transmisji SBus 125, 250, 500, 1000 kbodow
121 11017 P1-21 Sztywnosc
122 11149 P1-22 Bezwtadnos$c¢ obcigzenia silnika 0-10-600
201 11036 P2-01 Wstepnie ustawiona predko$c obrotowa 1 -P1-01-5.0 Hz-P1-01
202 11037 P2-02 Wstepnie ustawiona predko$c¢ obrotowa 2 -P1-01-10,0 Hz-P1-01
203 11038 P2-03 Wstepnie ustawiona predko$c¢ obrotowa 3 -P1-01-25,0 Hz-P1-01
204 11039 P2-04 Wstepnie ustawiona predko$c¢ obrotowa 4 -P1-01-50,0 Hz-P1-01
205 11040 P2-05 Wstepnie ustawiona predko$c obrotowa 5 -P1-01-0.0 Hz—P1-01
206 11041 P2-06 Wstepnie ustawiona predko$c obrotowa 6 -P1-01-0,0 Hz-P1-01
207 11042 P2-07 Wstepnie ustawiona predko$c obrotowa 7 -P1-01-0,0-P1-01
208 11043 P2-08 Wstepnie ustawiona predko$¢ obrotowa 8 -P1-01-0,0-P1-01
209 11044 P2-09 Srodek pasma ttumienia P1-02-P1-01
210 11045 P2-10 Pasmo ttumienia 0,0 Hz—P1-01
211 11046 P2-11 — P2-14 Wyjscia analogowe 0-8-12
212 11047 P2-12 Format wyjscia analogowego 0-10V
213 11048 P2-13 Wyboér funkcji wyjscia analogowego 2 0-9-12
214 11049 P2-14 Format wyjscia analogowego 2 0-10V
215 11050 P2-15 Wybér funkcji wyjscia stycznika uzytkownika 1/ 0-1-7
216 11051 P2-16 Gérna granica stycznika uzytkownika 1/ 0,0-100,0-200,0 %
wyjscie analogowe 1
217 11052 P2-17 Dolna granica stycznika uzytkownika 1/ 0.0-200,0 %
wyj$cie analogowe
218 11053 P2-18 Wybor funkcji wyjscia stycznika uzytkownika 2/0-1-8
219 11054 P2-19 Gérna granica przekaznika uzytkownika 2/ 0,0-100,0-200,0 %
wyjscie analogowe 2
220 11055 P2-20 Dolna granica przekaznika uzytkownika 2/  |0,0-200,0 %
wyj$cie analogowe
221 11056 P2-21 Wspoiczynnik skalowania wskazania -30,000-0,000-30000
222 11057 P2-22 Zrédlo skalowania wskazania
223 11058 P2-23 Czas utrzymywania zerowej predkosci 0,0-0,2-60,0 s
obrotowej
224 11003 P2-24 Czestotliwos¢ zatgczania 2—16 kHz (w zaleznosci od napedu)
225 11059 P2-25 Druga rampa hamowania 0.00-30,0 s
226 11060 P2-26 Zezwolenie dla funkcji przechwytywania 0 / zablokowany
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Rejestr Modbus |Indeks SEW  Przynalezny parametr Zakres / Ustawienie fabryczne
227 11061 P2-27 Tryb Standby 0,0-250 s
228 11062 P2-28 -Skalowanie predkosci obrotowej Slave 0 / zablokowany
229 11063 P2-29 Wspotczynnik skalowania predkosci obrotowej |-500—-100-500 %
Slave
230 11064 P2-30 Format wejscia analogowego 1 0-10V, 10-0 V / unipolarne wejscie napiecia
231 11065 P2-31 Skalowanie wejscia analogowego 1 0-100-500 %
232 11066 P2-32 Offset wejscia analogowego 1 -500-0-500 %
233 11067 P2-33 Format wejscia analogowego 2
234 11068 P2-34 Skalowanie wejscia analogowego 2 0-100-500 %
235 11069 P2-35 Offset wejscia analogowego 2 -500-0-500 %
236 11070 P2-36 Wybor trybu startowego
237 11071 P2-37 Predkosc obrotowa ponownego uruchamiania
Z klawiatury
238 11072 P2-38 Regulacja zatrzymania w razie awarii sieci
239 11073 P2-39 Blokada parametrow 0 / zablokowany
240 11074 P2-40 Definicja kodéw rozszerzonego dostepu do 0-101-9999
parametrow
301 11075 P3-01 PID Wzmocnienie proporcjonalne 0,1-30,0
302 11076 P3-02 PID Integrujgca stata czasowa 0,0-1,0-30,0
303 11077 P3-03 PID Roznicowa stata czasowa 0,00-1,00
304 11078 P3-04 Tryb pracy PID 0/ tryb bezposredni
305 11079 P3-05 PID Wybér referencji
306 11080 P3-06 PID Referencja cyfrowa 0.0-100,0 %
307 11081 P3-07 Goérna granica regulatora PID P3-08-100.0 %
308 11082 P3-08 Dolna granica regulatora PID 0.0 %—P3-07 %
309 11083 P3-09 Regulator wyjscia PID
310 11084 P3-10 PID Wybor sprzezenia zwrotnego 0 / wejscie analogowe 2
311 11085 P3-11 Btgd uaktywniania rampy PID 0.0-25,0 %
312 11086 P3-12 PID Wspodtczynnik skalowania wskazania 0,000-50,000
wartosci rzeczywistej
313 11087 P3-13 Poziom uaktywniania sprzezenia zwrotnego 0,0-100,0 %
PID
401 11089 P4-01 Regulacja 2 / requlacja predkosci obrotowej —
rozszerzone U/f
402 11090 P4-02 Auto-Tune 0 / zablokowany
403 11091 P4-03 Wzmocnienie proporcjonalne regulatora 0,1-50-400 %
predko$ci obrotowej
404 11092 P4-04 Integrujgca stata czasowa regulatora 0,001-0,100-1,000 s
predkosci obrotowej
405 11093 P4-05 Wspotczynnik mocy silnika 0,50-0,99 (w zaleznosci od napedu)
406 11094 P4-06 Warto$¢ zadana momentu obrotowego 0 / maksymalny moment obrotowy
407 11095 P04-07 Gorna granica momentu obrotowego silnika |P4-08—200-500 %
408 11096 P4-08 Dolna granica momentu obrotowego 0,0-P4-07 %
409 11097 P4-09 Gérna granica prgdnicowego momentu P4-08-200-500 %
obrotowego
410 11098 P4-10 Czestotliwo$¢ adaptacyjna charakterystyki U/f|0.0-100,0 % z P1-09
411 11099 P4-11 Napiecie adaptacyjne charakterystyki U/f 0,0-100,0 % z P1-07
412 11100 P4-12 Sterowanie hamulca silnika 0 / zablokowany / 1 / zezwolenie
413 11101 P4-13 Czas otwarcia hamulca silnika 0,0-0,2-5,0s
414 11102 P4-14 Czas zamykania hamulca silnika 0.0-50s
415 11103 P4-15 Pr6g momentu obrotowego do otwierania 0,0-1,0-200 %
hamulca
416 11104 P4-16 Timeout progu momentu obrotowego 0,0-5,0s
501 11105 P5-01 Adres falownika 1-63
502 11106 P5-02 Szybko$¢ transmisji SBus
503 11107 P5-03 Szybko$¢ transmisji Modbus
504 11108 P5-04 Format danych Modbus n-1/ brak parzystosci, 1 bit stop
505 11109 P5-05 Reakcja na awarie komunikacji 2 / rampa zatrzymania (bez btedu)
506 11110 P5-06 Timeout awarii komunikacji 0,0-1,0-5,0s
507 11111 P5-07 Zadawanie rampy przez SBus 0 / zablokowany
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Rejestr Modbus |Indeks SEW  Przynalezny parametr Zakres / Ustawienie fabryczne

508 11112 P5-08 Czas trwania synchronizacji 0,5-10 ms

509 11369 P5-09 Definicja fieldbus-PDO2

510 11370 P5-10 Definicja fieldbus-PDO3

511 11371 P5-11 Definicja fieldbus-PDO4

512 11372 P5-12 Definicja fieldbus-PDI2

513 11373 P5-13 Definicja fieldbus-PDI3

514 11374 P5-14 Definicja fieldbus-PDI4

515 11360 P5-15 Funkcja przekaznika rozszerzenia 3

516 11361 P5-16 Przekaznik 3 gornej granicy 0,0-100,0-200,0 %

517 11362 P5-17 Przekaznik 3 dolnej granicy 0,0-200,0 %

518 11363 P5-18 Funkcja przekaznika rozszerzenia 4

519 11364 P5-19 Przekaznik 4 gérnej granicy 0,0-100,0-200,0 %

520 11365 P5-20 Przekaznik 4 dolnej granicy 0.0-200,0 %

601 11115 P6-01 Uaktywnianie aktualizacji oprogramowania 0/ wytaczone
Sprzetowego

602 11116 P6-02 Automatyczne sterowanie termiczne 0 / wytaczone

603 11117 P6-03 Czas op6znienia Auto-Reset 1-20-60 s

604 11118 P6-04 Pasmo histerezy przekaznika uzytkownika 0,0-0,3-25,0 %

605 11119 P6-05 Uaktywnianie sprzezenia zwrotnego enkodera 0 / wytgczone

606 11120 P6-06 Rozdzielczo$¢ enkodera 0-65535 PPR

607 11121 P6-07 Prég wyzwalania btedu predkos$ci obrotowej |0,0-50,0 %

608 11122 P6-08 Maks. czestotliwos¢ dla wartosci zadanej 0-5-20 kHz
predkosci obrotowej

609 11123 P6-09 Regulacja statyki predko$ci obrotowej 0,0-25,0

610 11124 P6-10 Zarezerwowany

611 11125 P6-11 Czas zatrzymania predkos$ci obrotowej przy  0,0-60 s
zezwoleniu

612 11126 P6-12 Czas utrzymywania predkos$ci obrotowej przy 0,0-60 s
blokadzie (wstepnie ustawiona predkosc obrotowa 8)

613 11127 P6-13 Logika trybu pozarowego 0 / otwieranie wyzwalacza: tryb pozarowy

614 11128 P6-14 Predko$¢ obrotowa trybu pozarowego -P1-01-0-P1-01 Hz

615 11129 P6-15 Skalowanie wyjscia analogowego 1 0,0-100,0-500,0 %

616 11130 P6-16 Offset wyjscia analogowego 1 -500,0-0,0-500,0 %

617 11131 P6-17 Timeout maks. granicy momentu obrotowego |0,0-25,0 s

618 11132 P6-18 Poziom napiecia hamowania pragdem statym |Auto, 0,0-25,0 %

619 11133 P6-19 Warto$c rezystancji hamowania 0, Min-R-200 Q

620 11134 P6-20 Moc rezystora hamujgcego 0-200 kW

621 11135 P6-21 Cykl roboczy czopera hamulcowego przy zbyt 0,0-2,0-20,0 %
niskiej temperaturze

622 11136 P6-22 Resetowanie czasu pracy wentylatora 0 / wytaczone

623 11137 P6-23 Resetowanie licznika kWh 0 / wytaczone

624 11138 P6-24 Ustawienia fabryczne parametréw 0 / wytaczone

625 11139 P6-25 Kod dostepu do pozioméw 0-201-9999

701 11140 P7-01 Opornosc stojana silnika (Rs)

702 11141 P7-02 Opornosc wirnika silnika (Rr)

703 11142 P7-03 Induktywno$¢ stojana silnika (Lsd)

704 11143 P7-04 Prad magnetyzowania silnika (Id rms)

705 11144 P7-05 Wspotczynnik strat rozpraszania energii 0,025-0,10-0,25
silnika (Sigma)

706 11145 P7-06 Indukcyjno$¢ stojana silnika (Lsq) — tylko dla
silnikéw PM

707 11146 P7-07 Rozszerzona regulacja generatora 1/ odblokowany

708 11147 P7-08 Dostosowywanie parametrow 1/ odblokowany

709 11148 P7-09 Granica pradu przepiecia 0,0-100 %

710 11149 P7-10 BezwtadnoS$c obcigzenia silnika 0-10-600

71 11150 P7-11 Dolna granica szeroko$ci impulsu 0-500

712 11151 P7-12 Czas magnetyzowania regulacji U/f 0-2000 ms

713 11152 P7-13 Wzmocnienie D wektora regulatora predkosci |0,0-400 %
obrotowej

Instrukcja obstugi — MOVITRA C®LTP-B

57



58

VA 7 = Parametry
7 Zestawienie parametrow
P| Hz

Rejestr Modbus |Indeks SEW  Przynalezny parametr Zakres / Ustawienie fabryczne

714 11153 P7-14 Zmniejszenie momentu obrotowego 0.0-100 %
przy niskiej czestotliwo$ci

715 11154 P7-15 Granica czestotliwosci dla zwiekszania 0,0-50 %
momentu obrotowego

716 11155 P7-16 Predko$¢ obrotowa zgodnie z tabliczkg 0,0-6000 obr./min
znamionowa silnika

801 11156 P8-01 Symulowane skalowanie enkodera 2023

802 11157 P8-02 Wartos$¢ skalowania impulsu wejsciowego 20_p16

803 11158 P8-03 Btad nadgzania niski 0-65535

804 11159 P8-04 Btgd nadgzania wysoki 0-65535

805 11160 P8-05 Jazda referencyjna 0/ wytaczone

806 11161 P8-06 Regulator pozycji wzmocnienia 0,0-1.0-400 %
proporcjonalnego

807 11162 P8-07 Tryb proby dotykowej wyzwalacza 0/ Zbocze TP1 P Zbocze TP2 P

808 11163 P8-08 Zarezerwowany

809 11164 P8-09 Wzmocnienie sterowania wstepnego dla 0-100-400 %
predkosci

810 11165 P8-10 Wzmocnienie sterowania wstepnego dla 0-400 %
przyspieszenia

811 11166 P8-11 Offset odniesienia Low-Word 0-65535

812 11167 P8-12 Offset odniesienia High-Word 0-65535

813 11168 P8-13 Zarezerwowany

814 11169 P8-14 Referencyjny moment obrotowy zezwolenia |0-100-500 %

901 11171 P9-01 Zrédifo wejécia zezwolenia

902 11172 P9-02 Zrédfto wejscia szybkiego zatrzymania

903 11173 P9-03 Zrédto wejscia dla pracy napedu (FWD)

904 11174 P9-04 Zrédito wejécia dla pracy napedu (REV)

905 11175 P9-05 Uaktywnianie funkcji zatrzymania

906 11176 P9-06 Aktywacja wstecz

907 1177 P9-07 Zrédfo wejécia reset

908 11178 P9-08 Zrédio wejscia dla zewnetrznego bfedu

909 11179 P9-09 Zrédio dla wytaczania poprzez sterowanie
zaciskow

910 11180 P9-10 Zrédfo predkosci obrotowej 1

911 11181 P9-11 Zrédlo predkosci obrotowej 2

912 11182 P9-12 Zrédfo predkosci obrotowej 3

913 11183 P9-13 Zrédlo predkosci obrotowej 4

914 11184 P9-14 Zrédfo predkosci obrotowej 5

915 11185 P9-15 Zrédfo predkoéci obrotowej 6

916 11186 P9-16 Zrédio predkoéci obrotowej 7

917 11187 P9-17 Zrédfo predkosci obrotowej 8

918 11188 P9-18 Wejscie wyboru predkosci obrotowej 0

919 11189 P9-19 Wejscie wyboru predkosci obrotowej 1

920 11190 P9-20 Wejscie wyboru predkosci obrotowej 2

921 11191 P9-21 Wejscie 0 dla wyboru wstepnie ustawionej
predko$ci obrotowej

922 11192 P9-22 Wejscie 1 dla wyboru wstepnie ustawionej
predkosci obrotowej

923 11193 P9-23 Wejscie 2 dla wyboru wstepnie ustawionej
predko$ci obrotowej

924 11194 P9-24 Wejscie dodatniego trybu recznego

925 11195 P9-25 Wejscie ujemnego trybu recznego

926 11196 P9-26 Wejscia dla zezwolenia przebiegu
referencyjnego

927 11197 P9-27 WejScie krzywki referencyjnej

928 11198 P9-28 Zrédlo wejécia dla zdalnego zwiekszania

929 11199 P9-29 Zrédlo wejscia dla zdalnego zmniejszania

930 11200 P9-30 Ogranicznik predkosci obrotowej FWD

931 11201 P9-31 Ogranicznik predko$ci obrotowej REV

932 11202 P9-32 Zezwolenie na szybkg rampe hamowania

933 11203 P9-33 Wybor wejscia trybu pozarowego
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8.2

8.21

P1-01
Maksymalna
predkos$c obrotowa

P1-02 Minimalna
predkos$c obrotowa

P1-03/P1-04
Czas rampy
rozpedowej / czas
rampy hamowania

P1-05 Tryb Stop

P1-06 Funkcja
oszczedzania
energii

P1-07 Napiecie
zZnamionowe
silnika

Objasnienie parametrow

Grupa parametrow 1: Parametry podstawowe (poziom 1)

Zakres ustawien: P1-02 — 50.0 Hz — 5 x P1-09 (najwyzej 500 Hz)

Wprowadzanie gornej granicy czestotliwosci (predko$¢ obrotowa) dla silnika we wszyst-
kich trybach pracy. Ten parametr wskazywany jest w Hz, jesli wykorzystywane sg usta-
wienia fabryczne lub jesli parametr dla znamionowej predkosci obrotowej silnika (P71-10)
wynosi zero. Jes$li znamionowa predkosé obrotowa silnika wprowadzona zostata
w obr./min w P1-10, to parametr ten wskazywany jest w obr./min.

Maksymalna predkosc¢ obrotowa ograniczona jest réwniez przez czestotliwo$¢ zatacza-
nia, ustawiong w P2-24. Granica okreslana jest przez maksymalng czestotliwos¢
wyjsciowg do silnika = P2-24 / 16.

Zakres ustawien: 0 — P1-01 Hz

Wprowadzanie dolnej granicy czestotliwosci (predkos¢ obrotowa) dla silnika we wszyst-
kich trybach pracy. Ten parametr wskazywany jest w Hz, jesli wykorzystywane sg usta-
wienia fabryczne lub jesli parametr dla znamionowej predkosci obrotowej silnika (P1-10)
wynosi zero. Jesli znamionowa predkos¢ obrotowa silnika wprowadzona zostata
w obr./min w P1-10, to parametr ten wskazywany jest w obr./min.

Predkos¢ obrotowa spada ponizej tej granicy tylko wéwczas, gdy cofnieto zezwolenie
dla napedu a falownik zmniejsza czestotliwos¢ wyjsciowg do zera.

Zakres ustawien: 0 — 5.0 ... 600 s

Ustala czas w sekundach, w trakcie ktérego czestotliwos¢ wyjsciowa (predkos¢ obro-
towa) wzrasta od 0 do 50 Hz lub spada od 50 do O Hz. Prosimy pamietac, iz na czas
rampy nie ma wptywu zmiana gérna ani dolna granica predkosci obrotowej, poniewaz
czas rampy odnosi sie do 50 Hz a nie do P1-01/ P1-02.

Zakres ustawien: 0 / rampa zatrzymania / 1 / powolne zatrzymanie

* 0/ rampa zatrzymania: Predko$¢ obrotowa zmniejszana jest wzdtuz rampy, usta-
wionej w P1-04 do zera, jesli cofniete zostanie zezwolenie dla napedu. Stopien wyj-
Sciowy blokowany jest dopiero wtedy, gdy czestotliwo$¢ wyjsciowa jest réwna zero.
(Jesli w P2-23 czas utrzymywania predkosci obrotowej ustawiony jest na zero,
falownik utrzymuje w tym czasie zerowag predkos¢ obrotowg, zanim zostanie
zablokowany).

+ 1/ Powolne zatrzymanie: W tym przypadku wyjscie przetwornicy jest blokowane

natychmiast po cofnieciu zezwolenia. Silnik wybiega w niekontrolowany sposéb az
do zatrzymania.

Zakres ustawien: 0 / wyt. / 1/ wi.

W przypadku zezwolenia falownik automatycznie redukuje przylozone napiecie silnika
przy niewielkich obcigzeniach.

Zakres ustawien:
* Napedy 230 V: 0,20 — 230 - 250 V
* Napedy 400 V: 0,20 — 400 - 500 V

Okresla napiecie znamionowe silnika podtgczonego do falownika (zgodnie z tabliczkg
znamionowa silnika). Warto$¢ parametru wykorzystywana jest przy regulacji predkosci
obrotowej wedtug U/f do sterowania napiecia wyjsciowego przylozonego do silnika. Przy
regulacji predkosci obrotowej wedtug U/f napiecie wyjsciowe falownika jest rowne war-
tosci ustawionej w P1-07, jesli wyjéciowa predko$¢ obrotowa odpowiada czestotliwosci
skrajnej silnika, ustawionej w P71-09.
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7 Parametry
7 Objasnienie parametrow
P| Hz
P1-08 Prad Zakres ustawien: 20 % pradu znamionowego ... wartosci bezwzglednej pradu
Znamionowy Znamionowego

silnika

P1-09 Czestotli-
wos$¢ znamionowa
silnika

P1-10
Znamionowa
predkos$c obrotowa
silnika

P1-11 Zwiekszenie
napiecia

Okresla prad znamionowy silnika podtaczonego do falownika (zgodnie z tabliczka zna-
mionowa silnika). Dzieki temu falownik moze dostosowa¢ swojg wewnetrzng termiczng
ochrone silnika (ochrona | x t) do silnika. Falownik dokonuje woéwczas wytaczenia
w razie przecigzenia silnika (I.t-trP), zanim dojdzie do termicznego uszkodzenia silnika.

Zakres ustawien: 25 — 50/60") — 500 Hz

Okresla czestotliwosé znamionowg silnika podtagczonego do falownika (zgodnie z tab-
liczkg znamionowg silnika). Przy tej czestotliwosci podawane jest do silnika maksy-
malne (znamionowe) napiecie wyjsciowe. Powyzej tej czestotliwosci przytozone do sil-
nika napiecie pozostaje stale na swojej maksymalnej wartoSci.

Zakres ustawien: 0 — 30.000 obr./min

Okresla znamionowg predkos¢ obrotowg silnika podigczonego do falownika
(w obr./min) (zgodnie z tabliczkg znamionowg silnika). Jest ona tu wprowadzana, jesli
falownik ma podawac jego predkos¢ obrotowg w obr./min. Jesli wprowadzona zostanie
warto$¢ nierébwna zero, to robocza predkosc obrotowa wskazywana bedzie w obr./min.
Wszystkie parametry odnoszace sie do predkosci obrotowej (np. P1-01, P1-02, P2-02,
itd.) wyrazane beda rowniez w obr./min.

Przy regulacji wektorowej wskazywana warto$¢ przedstawia predkos$¢ obrotowg watka
silnika w obr./min. Jesli wprowadzona zostanie warto$¢ nieréwna zero w przypadku
regulacji predkosci obrotowej U/f w tym parametrze, to uaktywniona zostanie automa-
tyczna kompensacja poslizgu. Jesli w P7-10 wprowadzona zostanie synchroniczna
predkos¢ obrotowa, to kompensacja poslizgu bedzie wytgczona ale predko$¢ obrotowa
bedzie nadal wskazywana w obr./min.

Zakres ustawien: 0-20 % (warto$¢ standardowa zalezy od napiecia falownika i mocy)

Okresla zwiekszenie napiecia przy niskich predkosciach obrotowych, aby utatwi¢ prze-
tamanie 'sklejonego’ obciazenia. Zmienia granice U/f o 72 P-07 i Y2 P1-09.

Up1.071

20 %

10 %

0%

2933868939

1) 60 Hz (tylko wersja amerykanska)
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P1-12 Zrédto
sterowania

P1-13 Protokof
bledow

P1-14
Rozszerzony
dostep do
parametrow

P1-15 Wybor
funkcji wejscia
binarnego

P| Hz

Za pomocg tego parametru uzytkownik moze ustali¢, czy falownik bedzie sterowany za
pomocg zaciskdw uzytkownika, klawiatury z przodu urzadzenia czy za pomocag
wewnetrznego regulatora PID. Patrz rozdziat "Proste uruchomienie MOVITRAC®
LTP-B" (— str. 37).

e 0 (tryb pracy z zaciskami)

* 1lub 2 (tryb klawiatury)
» 3 (tryb regulatora PID)
* 4 (tryb Slave)

* 5 (SBus Movilink)

* 6 (CANopen)

» 7 (Fieldbus/Modbus)

* 8 (Multimotion)

Zawiera protokdt 4 ostatnich bteddw i/lub zdarzen. Kazdy btad wyswietlany jest ze skré-
conym tekstem; najpierw ten, ktdry wystapit jako ostatni. Jesli jakis btad wystapi
ponownie, zostanie on umieszczony u gory listy. Pozostate btedy przesung sie dalej
w dot. Najstarsze wskazanie btedu zostaje wykasowane jest z protokotu btedéw. Jesli
najnowsze wskazanie btedu w protokole jest bledem niedoboru napiecia, wéwczas do
protokotu nie bedg zapisywane zadne dalsze komunikaty o btedach zbyt niskiego napie-
cia. Pozwala to na unikniecie przepetnienia protokotu btedéw komunikatami o btedach
zbyt niskiego napiecia, ktére zawsze towarzyszg odtaczeniu falownika.

Zakres ustawien: 0 — 30000

Ten parametr umozliwia dostep do grup parametréw wykraczajgcych poza parametry
podstawowe (parametry P1-01..P1-15). Dostep jest mozliwy, gdy aktualne sg ponizsze,
wprowadzone wartosci.

+ 0/P1-01..P1-15
« 1/P1-01..P1-22
+ 101/P1-01..P5-08

Zakres ustawien: 0 — 1 — 25

Definiuje funkcje wejs¢ binarnych. Patrz rozdziat "P1-15 Wybér funkcji wejs¢ binarnych”
(— str. 95).
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8.2.2 Parametry wiasciwe dla serwonapedu (poziom 1)

P1-16 Typ silnika

Ustawienie typu silnika

Wartos¢ wskazania

Typ silnika

Objasnienie

[ T
b _l'gil

Silnik indukcyjny

Ustawienie standardowe. Nie zmieniaé, jesli nie
pasujg zadne z pozostatych mozliwosci wyboru.
Wybrac silnik indukcyjny lub silnik wzbudzany
magnesem trwatym w parametrze P4-01.

(M)
png
=

Nieokreslony serwomotor

Nieokreslony serwomotor Podczas uruchomiania
ustawione muszg zosta¢ specjalne parametry serwo-
napedu. (Patrz rozdziat 5.2.1.) W tym przypadku
parametr P4-01 musi by¢ ustawiony na regulacje
silnika PM.

W S A g 230V /400V Wstepnie skonfigurowane silniki CMP firmy SEW-
e 2 { ,L' '] U } CMP40M Eurodrive. Przy wyborze tych typéw silnika wszystkie
230V /400 V wtaéc_iwe dla s_ilnika parametry_ usta_wiane sg automa-
[‘-} an 2 ,':,} [‘-) KR CMP40M z hamulcem gyé:zn_lezszroz/equzalnos'é ustawiana jest na 200 % na
si bna2s.
= = 230 V /400 V
505 2 JEDS Y Jcwesos
[l.'l'l" :“'H"-n'- Tk 230 V/ 400V
g e T ] e X K¢ CMP50S z hamulcem
230V /400V
520 2 JEDN 1 JCvesom
230V /400 V
n BIG] XIN
520 2HEDN HE Cvesom 2 hamuicem
[5:.“ 3 HS"-“ ,.', }230V/400V
L i ARA CMP50L
Fn' :,,-th, ,_,,_}ZSOVMOOV
SR RN N R AR RN L) CMP50L z hamulcem
= == 230 V /400 V
635 2JEI5 1 Jowpess
=—= S 230V /400 V
C 2 IR XIS
535 2HEIS 14 cmpess 2 hamuicem
= = 230V /400V
G307 2 JEIN M Cvpeam
= = 230V /400 V
(e )
630 PHEIN HH CmPeam 2 hamulcem
= = 230V /400V
Gt 2 JEIL M JCwpeaL
= = 230V /400 V
AL (L )
G3L 2H[EIL HHCupesL z hamulcem
= < 230 V /400 V
045 2 315 H ICuers
= 230V /400 V
I AL [TI%
Q45 2E 15 1EHCwp71s 2 hamuicem
230V /400V
A 2 1000 1 Joverim
230V /400 V
b ) xS
040 240 HEH Cwp71M 2 hamuicem
230V /400V
]
[-l' lll'. E. H-, l"'. ,'l }CMPTIL
230V /400 V
b ) TP
O 281 L HEHCwP71L 2 hamulcem
ors MGF2..DSM W}{b}')r dla tryb_u MGF..DSM. Wybraé pasujac_q wiel-
== kos¢. Wszystkie niezbedne parametry ustawione
Y zostang automatycznie. W tym przypadku przeciaze-
= MGF4..DSM nie wynosi 300 % pradu znamionowego na 5 sekund i

200 % na 300 sekund.

Za pomocg tego parametru mozna wybra¢ wstepnie skonfigurowane silniki (CMP i
MGF..DSM). Ten parametr ustawiany jest automatycznie, jesli wczytane zostang infor-
macje enkodera Hiperface przez karte enkodera LTX.

W przypadku podtaczenia silnika wzbudzanego magnesem trwatym i pracy na przetwor-
nicy czestotliwo$ci nie trzeba zmienia¢ P71-16. W tym przypadku typ silnika okresla
P4-01 (konieczna funkcja Auto-Tune).
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P1-17 Wyboér
funkcji
serwomodutu

P1-18 Wybor
termistora silnika

P1-19 Adres
falownika

P1-20 Szybkos¢
transmisji SBus

P1-21 Sztywnos$¢

P1-22
Bezwtadnosc¢
obcigzenia silnika

Zakres ustawien: 1-6

Okresla funkcje serwomodutu E/A. Patrz rozdziat "P1-17 Wybor funkcji serwomodutu”
w dodatku do instrukcji obstugi MOVITRAC® LTX.

0 / zablokowan
1/KTY

Jesli silnik zostanie wybrany przez P1-16, ten parametr zmieni sie na 1. Mozliwe tylko
w potaczeniu z serwomodutem LTX.

Zakres ustawien: 1 — 63
Parametr lustrzany z P5-01. Zmiana P1-19 oddziatuje bezposrednio na P5-01.

Zakres ustawien: 125, 250, 500, 1000 kBd

Ten parametr jest parametrem lustrzanym P5-02. Zmiana P1-20 oddziatuje bezposred-
nio na P5-02.

Zakres ustawien: 0-10-600

Stosunek bezwtadnosci pomiedzy silnikiem a podtgczonym obcigzeniem moze tu
zosta¢ wprowadzony do falownika. Ta warto$¢ moze pozosta¢ zazwyczaj ustawiona na
wartos¢ standardowg 10. Jest ona jednak wykorzystywana przez algorytm regulacyjny
falownika jako wartos¢ sterowania wstepnego dla silnikow CMP/PM, aby dostarczy¢
optymalny moment obrotowy / optymalny prad do przyspieszania obcigzenia. Z tego
powodu doktadne ustawienie stosunku bezwladnosci poprawia charakterystyke reakc;ji
i dynamike systemu. Ta wartos¢ obliczana jest w przypadku zamknietego obwodu regu-
lacyjnego w nastepujacy sposob:

Jext

mot

P1-22 =

Jesli wartos¢ jest nieznana, to nalezy pozostawic jg na ustawieniu wstepnym "10".
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P| Hz

8.2.3 Grupa parametréw 2: Rozszerzona parametryzacja (poziom 2)

P2-01-P2-08

P2-01 Wstepnie
ustawiona
predkosc
obrotowa 1

P2-02 Wstepnie
ustawiona
predkosc
obrotowa 2

P2-03 Wstepnie
ustawiona
predkosc
obrotowa 3

P2-04 Wstepnie
ustawiona
predkosc
obrotowa 4

P2-05 Wstepnie
ustawiona
predkosc
obrotowa 5

P2-06 Wstepnie
ustawiona
predkosc
obrotowa 6

P2-07 Wstepnie
ustawiona
predko$c
obrotowa 7

P2-08 Wstepnie
ustawiona
predko$c
obrotowa 8

Jesli parametr P1-10 ustawiony jest na 0, wéwczas mozna zmienia¢ nastepujace para-
metry P2-01 do P2-08 w skokach co 0,1 Hz.

Jesli parametr P1-10 nie jest # 0, wéwczas nastepujgce parametry P2-01 do P2-08
mozna zmienia¢ w nastepujgcych skokach:

* 1 obr./min, jesli P1-09 < 100 Hz
* 2 obr./min, jesli 100 Hz < P1-09 < 200 Hz
* 4 obr./min, jesli P1-09 > 200 Hz

Zakres ustawien:

Zakres ustawien:

Zakres ustawien:

Zakres ustawien:

Zakres ustawien:

-P1-01 - 5.0 Hz — P1-01

-P1-01 - 10.0 Hz — P1-01

-P1-01 - 25.0 Hz — P1-01

-P1-01 - 50.0 Hz — P1-01

-P1-01 - 0.0 Hz — P1-01

Wykorzystywana jest rowniez jako predkos¢ obrotowa jazdy referencyjnej.

Zakres ustawien:

-P1-01 - 0.0 Hz — P1-01

Wykorzystywana jest rowniez jako predkos¢ obrotowa jazdy referencyjnej.

Zakres ustawien:

-P1-01 - 0.0 — P1-01

Wykorzystanie jako predkos¢ obrotowa zwalniania hamulca w przypadku zastosowania

dzwignicowego

Zakres ustawien:

-P1-01-0.0-P1-01

Wykorzystanie jako predko$¢ obrotowa uruchamiania hamulca w przypadku zastoso-
wania dzwignicowego
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P2-09 Srodek
pasma ttumienia

Zakres ustawien: P1-02 — P1-01
Srodek pasma tlumienia i szeroko$é pasma ttumienia sg warto$ciami bezwzglednymi i

oddziatujg przy uaktywnieniu automatycznie na dodatnie i ujemne wartoci zadane.
Funkcja jest wytaczana poprzez szerokosé pasma ttumienia = 0.

P2-10 Pasmo
ttumienia

P2-11 — P2-14

:

Wartos¢ zadana n
— ¥

Zakres ustawien: 0,0 Hz—P1-01

4 Wyjsciowa predkosc¢ obrotowa

Wartos¢

zadanan _Rampy - Wartos¢

(wejscie zadana

> integratora) wyjscie
Wartos$¢ zadana n integratora)
dodatnia i ujemna
3463466251

Tryb wyjscia binarnego: (0 V/24 V)

Wyjscia

Ust.

Funkcja

Objasnienie

analogowe 0

Naped odblokowany

Logika 1 przy udostepnionym napedzie (pracuje)

1

Naped w porzadku (cyfrowo)

Uktad logiczny 1, jesli naped nie wykazuje btedu

2

Silnik pracuje z predkosciag
docelowa (cyfrowo)

Uktad logiczny 1, jesli predkos$¢ obrotowa silnika odpowiada
wartosci zadanej

Predkos¢ obrotowa silnika = 0
(cyfrowo)

Uktad logiczny 1, jesli silnik pracuje z predkoscig obrotowg
wiekszg od 0

Predkos¢ obr. silnika = wartos¢
graniczna (cyfrowo)

Zezwolenie dla wyjscia binarnego z poziomem z "gérnej granicy
przekaznika uzytkownika / wyjécia analogowego" i "dolnej granicy

Moment obrotowy silnika =
wartos¢ graniczna (cyfrowo)

przekaznika uzytkownika / wyjscia analogowego"

Wejscie analogowe 2 = wartos¢
graniczna (cyfrowo)

Prad silnika = warto$¢ graniczna
(cyfrowo)

Tryb wyjscia analogowego: (0..10 V lub 0/4..20 mA)

Ust.

Funkcja

Objasnienie

8

Predkos¢ obrotowa silnika
(analogowo)

Amplituda sygnatu wyjscia analogowego oznacza predkos$¢ obro-
towa silnika. Skalowanie zawiera sie w zakresie od zera do gérnej
granicy predkosci obrotowej, jaka ustalona zostata w P1-01.

Prad silnika (analogowo)

Amplituda sygnatu wyjscia analogowego oznacza prad

1

12

Moment silnika (analogowo)

Moc silnika (analogowa)

SBus (analogowo)

obcigzenia silnika (moment obrotowy). Skalowanie zawiera
sie w zakresie od zera do 200 % pradu znamionowego silnika,
jaki ustalony zostat w P1-08.

Amplituda sygnatu wyjscia analogowego oznacza moc wyjsciowg
falownika. Skalowanie zawiera sie w zakresie od zera do mocy
znamionowej falownika.

Warto$¢ wyjscia analogowego sterowana przez SBus,
gdy P1-12=8

P2-11 Wybor
funkcji wyjscia
analogowego 1

Zakres ustawien: 0 —8 — 12
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7 Objasnienie parametrow
P| Hz
P2-12 Format 0—-10V
Wij,CIa 10-0V
analogowego
-10-10V

0-20mA, 20—-0 mA
4-20mA, 20-4 mA

P2-13 Wyb6r Zakres ustawien: 0 —9 — 12
funkcji wyjscia Opis parametru jak w P2-11
analogowego 2

P2-14 Format 0—-10V
WyjéCia 10-0V
analogowego 2

-10-10V

0-20mA, 20-0 mA
4-20mA,20-4 mA

P2-15 - P2-20 Funkcje:
WejSCIé’I . Ust. | Funkcja Objasnienie
przekaznikowe 0 Naped odblokowany Styki przekaznikowe przy zezwoleniu dla napedu zamkniete.
1 Naped w porzadku (cyfrowo) Styki przekaznikowe zamkniete, gdy naped jest w porzadku
(brak btedu).
2 Silnik pracuje z predkoscig Styki przekaznikowe zamknigte, gdy czestotliwos¢ wyjsciowa =
docelowa (cyfrowo) czestotliwosci zadanej + 0.1 Hz.
3 Predkos¢ obrotowa silnika = 0 Styki przekaznikowe zamkniete, gdy czestotliwos$¢ wyjsciowa
(cyfrowo) wieksza niz "czestotliwo$¢ zerowa" (0,3 % czestotliwosci skrajnej)
4 Predkos¢ obr. silnika = warto$¢ | Styki przekaznikowe zamknigte, gdy czestotliwos¢ wyjsciowa
graniczna (cyfrowo) wieksza niz warto$¢ ustawiona w parametrze "goérna granica
stycznika uzytkownika". Styki przekaznikowe otwarte, gdy
wartos¢ nizsza niz "dolna granica stycznika uzytkownika"
5 Prad silnika = warto$¢ graniczna  Styki przekaznikowe zamkniete, gdy prad / moment obrotowy sil-
(cyfrowo) nika wiekszy niz warto$¢ graniczna pradu ustawiona w parame-
6 Moment obrotowy silnika = trze "goérna granica stycznika uzytkownika". Styki przekaznikowe
warto$é graniczna (cyfrowo) otwarte, gdy warto$¢ nizsza niz "dolna granica stycznika
uzytkownika"
7 Wejscie analogowe 2 > warto$¢  Styki przekaznikowe zamkniete, gdy warto$¢ drugiego wejscia
graniczna (cyfrowo) analogowego wieksza niz warto$¢ ustawiona w parametrze
"goérna granica stycznika uzytkownika". Styki przekaznikowe
otwarte, gdy wartos¢ nizsza niz "dolna granica stycznika
uzytkownika"
8 Dzwignica (tylko dla P2-18) Ten parametr jest wySwietlany, gdy P4-12 — funkcja dzwignicowa
ustawiony jest na 1. Falownik steruje teraz styk przekaznikowy
dla trybu dZzwignicowego. (Warto$¢ niezmienna przy P4-12 = 1)

P2-15 Wybo6r Zakres ustawien: 0—1-7
funkcji wyjscia Patrz tabela P2-15 — P2-20
stycznika

uzytkownika 1

P2-16 Gérna Zakres ustawien: 0.0 — 100.0 — 200.0 %
granica stycznika

uzytkownika 1/

wyjscie

analogowe 1

P2-17 Dolna Zakres ustawien: 0.0 — 200.0 %

granica stycznika

uzytkownika 1/
wyjscie analogowe
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P2-18 Wybor
funkcji wyjscia
stycznika

uzytkownika 2

P2-19 Gérna
granica
przekaznika
uzytkownika 2 /
wyjscie
analogowe 2

P2-20 Dolna
granica
przekaznika
uzytkownika 2 /
wyjscie analogowe

P2-21/22
Skalowanie
wskazania

P2-21
Wspofczynnik
skalowania
wskazania

P2-22 Zrédfto
skalowania
wskazania

P2-23 Czas
utrzymywania
zerowej predkosci
obrotowej

Zakres ustawien: 0—-1-8
Patrz tabela P2-15 — P2-20

Zakres ustawien: 0,0-100,0-200,0 %

Zakres ustawien: 0,0-200,0 %

Za pomocg P2-21 uzytkownik moze skalowa¢ dane z wybranego zrodta, aby uzyskac
wartos¢ wskazania, ktéra lepiej odpowiada sterowanemu procesowi. Wartos¢ zrodtowa
wykorzystywana do obliczenia skalowania ustalana jest w P2-22.

W przypadku, gdy P2-21 nieréwny zero, skalowana wartos¢ bedzie wysSwietlana na
wyswietlaczu dodatkowo do predkosci obrotowej silnika, pradu silnika i mocy silnika.
Po nacisnieciu na przycisk "Nawigacja" wskazanie przejdzie do warto$ci w czasie rze-
czywistym. Mate "c" z lewej strony wy$wietlacza oznacza, ze skalowana wartos¢ jest
wilasnie wyswietlana. Skalowana warto$¢ wyswietlana obliczana jest wedtug nastepuja-
cego wzoru:

Skalowana warto$¢ wyswietlana = P2-21 x zrédto skalowania

Zakres ustawien: -30.000 — 0.000 — 30000

* 0 Jako zrodto skalowania wykorzystywane sg informacje o predkosci obrotowej
silnika.

» 2 Jako zrddto skalowania wykorzystywane sg informacje o pradzie silnika.

« 2 Jako Zrodto skalowania wykorzystywana jest wartos¢ drugiego wejscia analogo-
wego. W tym przypadku warto$ci wejsciowe siegajg od 0 do 4096.

Zakres ustawien: 0.0-0.2 ... 60.0 s

Za pomocg tego parametru mozna ustawi¢, aby naped po otrzymaniu polecenia zatrzy-
mania a nastepnie zwalnianiu az do zatrzymania pozostawat przez okreslony czas na
zerowej predkosci obrotowej (0 Hz), zanim zostanie catkowicie wytaczony.

W przypadku P2-23 = 0 wyjscie falownika zostanie natychmiast wytaczone, gdy tylko
wyjsciowa predkos¢ obrotowa osiggnie zero.

Jesli P2-23 jest nieréwny zero, to naped pozostanie przez okreslony czas (ustalany
w P1-23 w sekundach) na zerowej predkosci obrotowej, zanim wyjscie falownika
zostanie wytaczone. Ta funkcja wykorzystywana jest zazwyczaj wraz funkcja wyjscia
przekaznikowego, aby falownik wydat sygnat sterowania przekaznika, zanim wyjscie
falownika zostanie zablokowane.
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P| Hz

P2-24 Czestotli-
woS$c¢ zatgczania

P2-25 Druga
rampa hamowania

P2-26 Zezwolenie
dla funkcji
przechwytywania

P2-27 Tryb
Standby

P2-28/29
Parametry Master/
Slave

P2-28 -Skalowanie
predkosci
obrotowej Slave

P2-29
Wspotfczynnik
skalowania
predkosci
obrotowej Slave

Zakres ustawien: 2—16 kHz (w zaleznosci od napedu)

Ustawienie czestotliwosci zataczania wyjscia. Wyzsza czestotliwos¢ zatgczania
oznacza mniejszg emisje hatasu na silniku, ale réwniez wyzsze starty na stopniu wyj-
Sciowym. Maksymalna czestotliwo$é zatgczania wyjscia zalezna jest od mocy napedu.

Falownik automatycznie zmniejsza czestotliwo$¢ zatgczania przy bardzo wysokiej tem-
peraturze radiatora.

Zakres ustawien: 0.00 ... 30.0 s

Czas 2. rampy hamowania. Wywotywana automatycznie w razie awarii sieci, jesli
P2-38 = 2.

Moze zosta¢ wywotana rowniez przez wejscia binarne, w zaleznosci od innych ustawien
parametréw. Przy ustawieniu "0" naped wyhamowany jest tak szybko, jak to mozliwe
bez pojawienia sie btedu przepiecia.

Przy aktywowaniu naped uruchamia sie z rozpoznang predkoscig obrotowg wirnika.
Krétkie hamowanie mozliwe, gdy wirnik jest zatrzymany (mozliwe tylko woéwczas, gdy
P4-01 =0, 1 lub 2).

0 / wylgczone
1/ wigczone

Zakres ustawien: 0.0 ... 250 s

Gdy P2-27 > 0, to falownik przejdzie w tryb Standby (wyj$cie zablokowane), jesli w ciggu
przedziatu czasu ustalonego w P2-27 utrzymywana bedzie minimalna predko$¢ obro-
towa. Gdy P2-23 > 0 lub P4-12=1 ta funkcja jest wytaczona.

Falownik wykorzystuje parametry P2-28/29 do skalowania zadanej predkosci obro-
towej, jakag otrzymat z napedu Master sieci.

Ta funkcja jest szczegdlnie przydatna do zastosowan, w ktérych wszystkie napedy
w sieci majg pracowac synchronicznie, ale z r6znymi predko$ciami obrotowymi, opiera-
jacymi sie na statym wspotczynniku skalowania.

Jesli na przyktad w przypadku napedu Slave P2-29 = 80 % a P2-28 = 1 a naped Master
sieci pracuje z predkoscig obrotowa 50 Hz, wéwczas naped Slave bedzie pracowat po
uruchomieniu z predkoscig obrotowg 40 Hz.

0 / wytaczone
1/ Rzeczywista predko$¢ obrotowa = cyfrowa predkos¢ obrotowa x P2-29

2 | Rzeczywista predkos¢ obrotowa = (cyfrowa predkos$¢ obrotowa x P2-29) + referencja
wejscia analogowego 1

3 / Rzeczywista predkos¢ obrotowa = cyfrowa predkos¢ obrotowa x P2-29 x referencja
wejscia analogowego 1

Zakres ustawien: -500 — 100 — 500 %
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P2-30-P2-35
Wejscia
analogowe

P2-30 Format
wejScia
analogowego 1

P2-31 Skalowanie
wejscia
analogowego 1
P2-32 Offset
wejscia
analogowego 1

P| Hz

Za pomoca tych parametrow uzytkownik moze dostosowywac wejscia analogowe 1 i 2
do formatu sygnatu przytozonego do zaciskow sterujgcych wejsé analogowych. W przy-
padku ustawienia 0...10 V wszystkie ujemne napiecia wejsciowe skutkujg zerowg pred-
koscig obrotowa. W przypadku ustawienia -10 — 10 V wszystkie ujemne napiecia wej-
Sciowe skutkujg ujemng predkoscig obrotows, ktdra jest proporcjonalna do wysokosci
napiecia wejsciowego.

100% -

50% -

©
2
)
o
5 o
S 0% Wejscie
o analogowe
x
4
o
-50%
-100%
2933874955

0—-10V, 10 - 0 V/ unipolarne wejscie napiecia
10 — 10 V / bipolarne wejscie napiecia

0 — 20 mA / wejscie pradowe

t4 — 20 mA, t20-4 mA

"t" sygnalizuje, ze falownik sie wytgcza, jesli przy odblokowanym napedzie odtaczony
zostanie sygnat r4 — 20 mA, 20 — 4 mA

"r" sygnalizuje, ze falownik rozwija predkos¢ wzdtuz rampy do osiagniecia ustawionej
wstepnie predkosci obrotowej w P1-02, jedli sygnat zostanie odtaczony przy odbloko-
wanym napedzie.

Zakres ustawien: 0 — 100 — 500 %

Zakres ustawien: -500 — 0 — 500 %

Ustala offset jako warto$¢ procentowg catkowitego zakresu wejsciowego, z zastosowa-
niem do analogowego sygnatu wejsciowego.
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P| Hz

P2-33 Format
wejscia
analogowego 2

P2-34 Skalowanie
wejscia
analogowego 2

P2-35 Offset
wejscia
analogowego 2

P2-36 Wybor trybu
starfowego

P2-37 Predkos¢
obrotowa
ponownego
uruchamiania

Z klawiatury

0-10V, 10— 0V / unipolarne wejscie napiecia

PTC-th / Wejscie termistora silnika

0 — 20 mA / wejscie pradowe

t4 —20 mA, 20 -4 mA

"t" sygnalizuje, ze falownik sie wylgcza, jesli po odblokowaniu napedu odtaczony
zostanie sygnat.

r4 —20 mA, 20 —4 mA

"r'" sygnalizuje, ze falownik rozwija predkos¢ wzdiuz rampy do osiagniecia ustawione;j
wstepnie predkosci obrotowej w P1-02, jesli sygnat zostanie odtaczony przy odbloko-

wanym napedzie. PTC-th musi zosta¢ wybrany w potgczeniu z P1-15 jako reakcja na
wewnetrzny btad, aby zagwarantowac termiczng ochrone silnika.

Zakres ustawien: 0 — 100 — 500 %

Zakres ustawien: -500 — 0 — 500 %

Ustala offset jako wartos¢ procentowg catkowitego zakresu wejsciowego, z zastosowa-
niem do analogowego sygnatu wejsciowego.

Po wystapieniu btedu falownik probuje w odstepach 20 sekund maks. 5-krotnie przepro-
wadzi¢ ponowne uruchomienie. Naped musi zosta¢ odfgczony od napiecia, aby zrese-
towac licznik.

Préby ponownego uruchomienia sg liczone. Jesli naped nie uruchomi sie przy ostatniej
prébie, falownik sygnalizuje biad, ktéry musi zostaé zresetowany przez uzytkownika
recznie.

W przypadku Edge-r / Edge sygnat startowy musi zosta¢ przytozony po wystgpieniu bfe-
du lub po wtaczeniu, aby naped pracowat. Jesli sygnat zezwolenia jest juz obecny przy
wiaczaniu, naped nie bedzie pracowat.

Auto-0 / Auto-run udziela zezwolenia, gdy tylko obecny jest sygnat startowy (jesli nie jest
obecny btad). Jesli sygnat startowy jest juz obecny przy wiaczaniu, naped natychmiast
rozpocznie prace.

Auto-1..Auto-4 / Jak Auto-0, tylko ze naped po wystapieniu btedu probuje uruchomic sie
z powrotem automatycznie. llos¢ préb ponownego uruchomienia wprowadzana jest za
pomocg liczby za "Auto-". Licznik prob ponownego uruchomienia jest zerowany po
wylaczeniu lub przez uzytkownika za pomocg klawiatury.

Aktywny tylko wéwczas, gdy P1-12 = 1

0 / Po zatrzymaniu i ponownym uruchomieniu naped pracuje z minimalng predkoscig
obrotowg

1/Po zatrzymaniu i ponownym uruchomieniu naped pracuje z ostatnio wykorzystywang
zadang predkoscig obrotowg

2 / Naped zachowuje chwilowg predkos¢ obrotowsg i przetacza sie w cyfrowy tryb poten-
cjometru

3 / Po zatrzymaniu i ponownym uruchomieniu naped pracuje ze wstepnie ustawiong
predkoscig obrotowg 8 (P2-08)
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P2-38 Regulacja
zatrzymania
w razie awarii sieci

P2-39 Blokada
parametrow

P2-40 Definicja
kodow
rozszerzonego
dostepu do
parametrow

Charakterystyka regulacji falownika jako reakcja na awarie sieci przy odblokowanym
napedzie.

0 / Falownik prébuje utrzymac prace, odzyskujac energie z silnika pod obcigzeniem.
Jesli awaria sieci trwa tylko przez krétki czas i mozna odzyskaé dostateczng ilos¢
energii, zanim elektronika sterujgca dokona odtgczenia, to falownik uruchomi sie
ponownie, gdy tylko przywrécone zostanie napiecie sieciowe.

1 / Falownik blokuje natychmiast wyjscie do silnika, co prowadzi to powolnego zatrzy-
mania lub swobodnego wybiegu obcigzenia. Jesli to ustawienie wykorzystane zostanie
dla obcigzen o wysokiej bezwtadnosci masy, trzeba bedzie ewentualnie uruchomic
funkcje przechwytywania (P2-26).

2 | Falownik zatrzymuje sie wzdtuz rampy w czasie rampy hamowania, ustawionej w P2-25.

W przypadku aktywnej blokady nie mozna zmienia¢ zadnych parametrow (wyswietlany
jest symbol "L")

0/ wytaczone

1/ wigczone

Zakres ustawien: 0 — 101 — 9999

Dostep do menu rozszerzonego (grupy parametréw 2,3,4,5) mozliwy jest tylko wow-
czas, gdy wartos¢ wprowadzona w P1-14 odpowiada wartosci zapisanej w P2-40. W ten
sposob uzytkownik moze zmieni¢ kod ustawienia standardowego "101" na dowolng
wartosc.

8.2.4 Grupa parametréw 3: Regulator PID (poziom 2)

P3-01 PID
Wzmocnienie
proporcjonalne

P3-02 PID
Integrujgca
stafa czasowa

P3-03 PID
Réznicowa
stata czasowa

P3-04 Tryb pracy
PID

P3-05 PID Wybor
referencji

P3-06 PID
Referencja
cyfrowa

Zakres ustawien: 0.1 — 30.0

Wzmocnienie proporcjonalne regulatora PID. Wyzsze wartosci powodujg wiekszg
zmiane czestotliwosci wyjsciowej falownika jako reakcja na mate zmiany sygnatu sprze-
zenia zwrotnego. Zbyt wysoka warto$¢ moze spowodowac niestabilnosc.

Zakres ustawien: 0.0 — 1.0 — 30.0

Czas integralny regulatora PID. WyZzsze wartosci powodujg bardziej wyttumiona reakcje
na systemy, w ktérych caty proces reaguje wolniej.

Zakres ustawien: 0.00 — 1.00

0/ tryb bezposredni — predkos¢ obrotowa silnika wzrasta wraz ze zwigkszaniem sygnatu
sprzezenia zwrotnego

1 / tryb odwrécony — predkosé obrotowa silnika zmniejsza sie wraz ze zwiekszaniem
sygnatu sprzezenia zwrotnego

Wybor zrodta dla referencji PID / wartosci zadanej
0 / cyfrowa wartos¢ stata (P3-06)

1/ wejscie analogowe 1

2 [ wejscie analogowe 2

3 / odniesie fieldbus-PID

Zakres ustawien: 0,0 — 100,0 %

Ustawia zadang cyfrowa referencje PID / warto$¢ zadana.
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P3-07 Gérna

granica regulatora

PID

P3-08 Dolna

granica regulatora

PID

P3-09 Regulator

wyj$cia PID

P3-10 PID Wybor

sprzezenia
zwrotnego

P3-11 Btad
uaktywniania
rampy PID

P3-12 PID
Wspotczynnik
skalowania
wskazania
wartosci
rzeczywistej

P3-13 Poziom
uaktywniania
sprzezenia
zwrotnego PID

Parametry
Objasnienie parametrow

Zakres ustawien: P3-08 — 100.0 %

Ustala minimalng warto$¢ wyjsciowg regulatora PID. Dolna granica obliczana jest
w nastepujacy sposob:

Dolna granica = P3-08 x P1-01

Zakres ustawien: 0.0 % — P3-07 %

Goérna granica wyjscia regulatora PID. Ten parametr ustala maksymalng wartosc
wyjsciowg regulatora PID. Gérna granica obliczana jest w nastepujacy sposob:

Gérna granica = P3-07 x P1-01

Wartos¢ 100 % odpowiada maksymalnej granicy predkosci obrotowej, zdefiniowanej
w P1-01.

0 / ograniczenie wyj$¢ binarnych — zakres wyjsciowy PID ograniczony przez P3-07 &
P3-08

1/ Wejscie analogowe 1 ze zmienng gorng granicg — wyjscie PID ograniczone w gore
przez sygnat, przytozony do wejscia analogowego 1.

2 | Wejscie analogowe 1 ze zmienng dolng granicg — wyjscie PID ograniczone w dét
przez sygnat, przytozony do wejscia analogowego 1.

3 / Wyjscie PID + wejscie analogowe 1 — wyjscie PID zostanie dodane do referenciji
predkosci obrotowej obecnej na wejsciu analogowym 1.

Woybiera zrodto dla sygnatu sprzezenia zwrotnego PID
0 / wejscie analogowe 2

1/ wejscie analogowe 1

Zakres ustawien: 0.0 — 25.0 %

Ustala prog btedu PID. Jesli réznica pomiedzy wartoscig zadang a rzeczywistg spadnie
ponizej tego progu, to wewnetrzne rampy falownika sa wytgczone.

Przy wigkszym odchyleniu PID rampy sg uaktywniane, aby ograniczy¢ wielko$¢ zmiany
predkosci obrotowej silnika przy wiekszych odchyleniach PID oraz aby moc szybko
zareagowac na mate odchylenia.

Zakres ustawien: 0.000 — 50.000

Skaluje wskazania wartosci rzeczywistej PID, dzieki czemu uzytkownik moze wyswiet-
la¢ aktualny poziom sygnatu przetwornika, np. 0 — 10 Bar, itd. Skalowana wartos¢ wska-
zania = P3-12 x wyjscie PID.

Zakres ustawien: 0,0 — 100,0 %

Ustawia zaprogramowany poziom. Jesli falownik znajduje sie w trybie Standby lub trybie
PID, woéwczas wybrany sygnat sprzezenia zwrotnego musi spas¢ ponizej tego progu,
zanim falownik powrdci do trybu normalnego.
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8.2.5 Grupa parametréw 4: Regulacja silnika (poziom 2)

P4-01 Regulacja

P4-02 Auto-Tune

0/ VFC Regulacja predkosci obrotowej

Wektorowa regulacja predkosci obrotowej dla silnikéw indukcyjnych z obliczong regula-
cja predkosci obrotowej wirnika. Do regulacji predkosci obrotowej silnika wykorzysty-
wane sg polowe algorytmy regulacyjne. Poniewaz przy obliczanej predkosci obrotowej
obwdd predkosci obrotowej jest zamykany wewnetrznie, ten tryb regulacji stanowi
w pewnym stopniu zamkniety obwod regulacyjny bez fizycznego enkodera. Przy pra-
widtowo ustawionym regulatorze predkosci obrotowej statyczna zmiana predkosci obro-
towej jest z reguty lepsza niz 1 %. Aby uzyskac jak najlepsza regulacje przed pierwszym
uruchomieniem nalezy wykona¢ Auto-Tune (P4-02).

1/ VFC Regulacja momentu obrotowego

Zamiast predkosci obrotowej silnika regulowany jest bezposrednio moment obrotowy
silnika. Predko$¢ obrotowa nie jest zadawana w tym trybie pracy, lecz zmienia sie
w zaleznosci od obcigzenia. Maksymalna predkos$¢ obrotowa ograniczana jest przez
P1-01. Ten tryb pracy wykorzystywany jest czesto do nawijania, ktére wymaga statego
momentu obrotowego, aby utrzymaé kabel w stanie naprezonym. Aby uzyskac¢ jak naj-
lepsza regulacje przed pierwszym uruchomieniem nalezy wykonaé¢ Auto-Tune (P4-02).

2 / requlacja predkosci obrotowej — rozszerzone U/f

Ten tryb pracy odpowiada w zasadzie regulacji napiecia, przy ktorym regulowane jest
przytozone napiecie silnika zamiast pradu wytwarzajacego moment obrotowy. Prad
magnesujacy regulowany jest bezposrednio, dzieki czemu nie jest konieczne zwigksza-
nie napiecia. Charakterystyka napiecia moze zostaé wybrana za pomocg funkciji
oszczedzania energii w parametrze P1-06. Standardowe ustawienie skutkuje charakte-
rystyka liniowa, przy ktorej napiecie jest proporcjonalne do czestotliwosci; prad magne-
sujacy regulowany jest w zaleznosci od tego. Poprzez uaktywnienie funkcji oszczedza-
nia energii wybiera sie zredukowang charakterystyke napiecia, przy ktérej przytozone
napiecie silnika jest redukowane przy niskich predkosciach obrotowych. Typowym
zastosowaniem sg wentylatory w celu obnizenia zuzycia energii. Rowniez w tym trybie
pracy nalezy wywota¢ Auto-Tune. W tym przypadku proces ustawiania przeprowadza
sie prosciej i bardzo szybko.

3 / Regulacja predkosci obrotowej silnikéw PM

Regulacja predkosci obrotowej dla silnikéw wzbudzanych magnesem trwatym. Te same
wiasciwosci jak w przypadku regulacji predkosci obrotowej VFC

4 | Regulacja momentu obrotowego silnikéw PM

Regulacja momentu obrotowego dla silnikéw wzbudzanych magnesem trwatym.
Te same wtasciwosci jak w przypadku regulacji momentu obrotowego VFC

5/ PM Regulacja potozenia silnika

Regulacja potozenia dla silnikow wzbudzanych magnesem trwatym. Wartosci zadane
predkosci obrotowej i momentu obrotowego dostarczane sg za posrednictwem danych
procesowych w Motion Protocol (P1-12=8). Do tego celu wymagany jest enkoder.

0/ zablokowana

1/ dostepna

W razie wyboru "1" falownik natychmiast przeprowadzi statyczny pomiar parametréw
silnika (bez obracania wirnika), aby skonfigurowac¢ parametry silnika. P1-07, P1-08 i
P1-09 muszg by¢ ustawione poprawnie zgodnie z tabliczkg znamionowa silnika, nim ta
funkcja zostanie uaktywniona.

Proces Auto-Tune wykonywany jest przy pierwszym zezwoleniu po eksploatacji
z fabrycznie ustawionymi parametrami, i jesli zmieniono P1-08. Nie jest potrzebne do
tego zadne zezwolenie sprzetowe.
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P| Hz

P4-03 Zakres ustawien: 0.1 — 50 — 400 %

Wzmocmen/e Ustala wzmocnienie proporcjonalne dla regulatora predko$ci obrotowej. Wyzsze warto-
proporcjonaine Sci zapewniajg lepszg regulacje czestotliwosci wyjscia i reakcje. Zbyt wysoka wartosc
regulatqrg moze spowodowac niestabilno$¢ lub nawet btad nadmiaru pradu. Do zastosowan, ktére
,02 Qd;(OSCI' wymagajq jak najlepszej regulacji: wartos¢ dostosowuje sie do podtgczonego obcigze-
obrotoweyj

P4-04 Integrujgca
stata czasowa
regulatora
predkosci
obrotowej

P4-05
Wspbtczynnik
mocy silnika

nia, zwiekszajac jg stopniowo i obserwujac rzeczywistg predko$¢ obcigzenia. Ten
proces kontynuuje sie dopdty, dopoki nie zostanie osiggnieta zgdana dynamika bez lub
z jedynie niewielkim przekroczeniem zakresu regulacji, przy ktérym predkos¢ wyjsciowa
przekracza wartos¢ zadana.

Z reguty obcigzenia z wysokim tarciem tolerujg rowniez wyzsze wartosci przy wzmoc-
nieniu proporcjonalnym. W przypadku obcigzen z wysoka bezwtadnoscig masy i nie-
wielkim tarciem wzmocnienie musi by¢ ewentualnie zredukowane.

Zakres ustawien: 0.001 — 0.100 ... 1.000 s

Ustala czas integralny dla regulatora predkosci obrotowej. Mniejsze wartosci skutkujg
szybszg reakcjg na zmiany obcigzenia silnika, z tym ryzykiem, iz w ten sposéb spowo-
dowana zostanie niestabilnos$é. W celu uzyskania jak najlepszej dynamiki nalezy dosto-
sowac¢ wartos¢ podigczonego obcigzenia.

Zakres ustawien: 0.50 — 0.99 (w zaleznosci od napedu)

Wspétczynnik mocy na tabliczce znamionowej silnika, wymagany do regulacji wekto-
rowej (P4-01 =0 lub 1).
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P4-06 — P4-09
Ustawienia
momentu

obrotowego silnika

P4-06 Wartosc¢

zadana momentu

obrotowego

Za pomocg tych parametrow dostosowuje sie granice momentu obrotowego silnika.

P4-09 _ _ _ _ e P4-07
P4-08 — _ _ L _ _ _ - _ P4-08
P4-08 _ _ _ _ __ _ _ _ _ e P4-08
P4-07 — _ _ L _ _ _ e P4-09

3473010955

W przypadku regulacji wektorowej lub trybu PM
(P4-01 # 2) ten parametr okresla zrodto referencji / granicy momentu obrotowego
0 / maksymalny moment obrotowy

State wstepne ustawienie granicy momentu obrotowego. Warto$¢ zadana momentu
obrotowego wstepnie ustawiona za pomoca P4-07. Przy korzystaniu z tej opcji wartos¢
zadana momentu obrotowego okre$lana jest przez warto$¢ procentowg momentu zna-
mionowego silnika, ustawiong w parametrze P4-07. Moment znamionowy silnika okre-
Slany jest automatycznie przez Auto-Tune.

1/ wejscie analogowe 1
2 [ wejscie analogowe 2

Granica momentu obrotowego wejscia analogowego. Jesli wymagana jest zmienna
wartos¢ zadana momentu obrotowego, wowczas wejscie analogowe moze by¢ wyko-
rzystane jako zrédto wartosci zadanej momentu obrotowego. W tym przypadku wartosé
zadana moze by¢ zmieniana w czasie rzeczywistym proporcjonalnie do sygnatu wejscia
analogowego. Prawidtowy format sygnatu wejscia analogowego musi by¢ ustawiona
w parametrze P2-30/P2-33. Format sygnatu wejscia musi by¢ unipolarny. Bipolarne
referencje nie sa mozliwe dla granicy momentu obrotowego. Skalowanie zalezne jest od
wartosci ustawionej w P4-07. (0 — 10 V = 0 — P4-07 % momentu obrotowego).

Wejscie analogowe 2
3 / Komunikacja Modbus

Wartos¢ zadana momentu obrotowego modbus. Przy wyborze tej opcji granica
momentu obrotowego silnika zadawana jest przez Modbus-Master. Mozna wprowadzi¢
wartos¢ od 0 do 200 %.

4 / Naped Master

Naped Master w sieci Master-Slave podaje warto$¢ zadang momentu obrotowego.
5/ Wyjscie PID

Wyjscie regulatora PID podaje warto§¢ zadang momentu obrotowego.
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P| Hz

P04-07 Gérna
granica momentu
obrotowego silnika

P4-08 Dolna
granica momentu
obrotowego

P4-09 Gérna
granica
pradnicowego
momentu
obrotowego

Zakres ustawien: P4-08 — 200 — 500 %

W przypadku P4-01 = 1 lub 4 i P4-06 = 0 ustawiona zostanie podana wartos¢ zadana
momentu obrotowego. W przypadku P4-01 = 0 lub 3 ustawiona zostanie gérna granica
momentu obrotowego. Granica momentu obrotowego odnosi sie do pradu wyjsciowego
ustawionego w parametrze P1-08.

Zakres ustawien: 0.0 — P4-07 %

Ustawia dolng granice momentu obrotowego. Falownik probuje, przez caty czas utrzy-
mywaé podczas pracy ten moment obrotowy na silniku.

WSKAZOWKA: Ten parametr nalezy stosowaé z najwyzszg ostroznoscia, poniewaz
przez to zwieksza sie czestotliwo$¢ wyjsciowa falownika (aby osiggna¢ moment obro-
towy) i wybrana zadana predkos¢ obrotowa moze zosta¢ ewentualnie przekroczona.

Zakres ustawien: P4-08 — 200 — 500 %

Ustala granice pradu regulacji w przypadku trybu generatorowego. Wartos¢ w tym para-
metrze odpowiada wartosci procentowej momentu znamionowego silnika, ustawionej
w parametrze P1-08. Ustalona w tym parametrze granica pradu znosi normalng granica
pradu do wytwarzania momentu obrotowego, jesdli silnik pracuje w trybie generato-
rowym. Zbyt wysoka warto$¢ moze powodowac duze znieksztatcenie pradu silnika,
przez co silnik moze zachowywac sie w trybie generatorowym agresywnie. Jesli wartos¢
tego parametru jest zbyt mata, w trybie generatorowym spada wyjsciowy moment obro-
towy silnika.
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P4-10/11
Ustawienia
charakterystyki U/f

P4-10 Czestotli-
wos¢ adaptacyjna
charakterystyki U/f

P4-11 Napiecie
adaptacyjne
charakterystyki U/f

P4-12 Sterowanie
hamulca silnika

P| Hz

Charakterystyka napiecia-czestotliwosci okresla poziom napiecia, ktére przyktadne jest
do silnika przy danej czestotliwosci. Za pomoca parametrow P4-10 i P4-11 uzytkownik
moze zmieni¢ w razie potrzeby charakterystyke U/f.

Parametr P4-10 moze by¢ ustawiany na dowolng czestotliwos¢ pomiedzy 0 a czestotli-
woscig skrajng (P1-09). Podaje te czestotliwosé, przy ktérej wykorzystywany jest pro-
centowy poziom adaptacji, ustawiony w P4-11. Ta funkcja aktywna jest tylko w przy-
padku ustawienia P4-01 = 2.

Vi

P1-07 =230 V

4
P4-11 = 180 e

s P4-11 = 60
/

7
-
[5] P4-10=25Hz P1-09 = 50 Hz Hz
3473009035

[11 Normalna charakterystyka U/f
[2] Dostosowana charakterystyka U/f
[3] Dostosowana charakterystyka U/f

Zakres ustawien: 0.0 — 100.0 % z P1-09

Zakres ustawien: 0.0 — 100.0 % z P1-07

Uaktywnia ogoélne sterowanie hamulca przez falownik.

Uaktywnione zostajg parametry P4-13 do P4-16.

Styk przekaznikowy 2 ustawiony jest na zastosowanie dzwignicowe; tej funkcji nie
mozna zmienic.

0/ wytgczone

1/ wigczone
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P4-13 Czas

otwarcia hamulca

silnika

P4-14 Czas
zamykania
hamulca silnika

P4-15 Prog
momentu
obrotowego
do otwierania
hamulca

P4-16 Timeout
progu momentu
obrotowego

Parametry
Objasnienie parametrow

Zakres ustawien: 0.0-0.2...5.0s

Ten parametr ustala, jak dtugo silnik ma pracowaé po pomy$inym podmagnesowaniu
ze wstepnie ustawiong predkoscig obrotowg 7 a hamulec potrzebuje do otwarcia.

Zakres ustawien: 0.0 ... 5.0 s

Za pomoca tego parametru mozna ustawi¢ czas, jaki wymagany jest przez hamulec
mechaniczny do zamkniecia. Za pomocg tego parametru unika sie utraty wysokosci
napedu przede wszystkim w przypadku dzwignic.

Zakres ustawien: 0.0 — 1.0 — 200 %

Ustala moment obrotowy w % maksymalnego momentu obrotowego. Ten wyrazony
w procentach moment obrotowy musi zosta¢ osiagniety, zanim hamulec silnika zostanie
zwolniony.

W ten sposadb istnieje gwarancja, ze silnik jest podtgczony i wytwarza moment obrotowy,
aby zapiec opadaniu obcigzenia przy otwieraniu hamulca. W przypadku regulacji U/f
wykrywanie momentu obrotowego jest nieaktywne. Zaleca sie to w zastosowaniach
z ruchem poziomym.

Zakres ustawien: 0.0 ... 5.0 s

Ustala, jak dlugo falownik po poleceniu uruchomienia bedzie probowat wytworzy¢ w sil-
niku dostateczny moment obrotowy dla przekroczenia ustawionego w parametrze
P4-15 progu otwierania hamulca. Jesli prog momentu obrotowego nie zostanie w tym
czasie osiagniety (ze wzgledu na zaktécenia mechaniczne lub inne), wéwczas falownik
zasygnalizuje btad.
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8.2.6 Grupa parametréw 5: Komunikacja fieldbus (poziom 2)

P5-01 Adres
falownika

P5-02 Szybkosc
transmisji SBus

P5-03 Szybkosc¢
transmisji Modbus

P5-04 Format
danych Modbus

P5-05 Reakcja na
awarie komunikacji

P5-06 Timeout
awarii komunikacji

P5-07 Zadawanie
rampy przez SBus

P5-08 Czas
trwania
synchronizacji

Zakres ustawien: 1-63
Ustala ogolny adres falownika dla SBus, Modbus, fieldbus i Master / Slave.

Ustala szybkos¢ transmisji SBus. Ten parametr musi zosta¢ ustawiony dla pracy
z bramkg SEW lub MOVI-PLC®.

125/ 125 kBd
250/ 250 kBd
500 / 500 kBd
1000 / 1000 kBd

Ustala oczekiwang szybkos¢ transmisji Modbus.
9,6 /9600 Bd

19,2 /19200 Bd

38,4 /38400 Bd

57,6 / 57600 Bd

115,2 /115200 Bd

Ustala oczekiwany format danych Modbus.
n-1 / Brak parzystosci, 1 bit stop

n-2 / Brak parzystosci, 2 bity stop
O-1/ Nieparzyscie, 1 bit stop
O-1/ Parzyscie, 1 bit stop

Okresla zachowanie falownika po awarii komunikacji i nastepujacy po tym czas
Timeout, ustawiony w P5-06.

0 / Btad i powolne zatrzymanie
1/ Rampa zatrzymania i stop
2 /| Rampa zatrzymania (bez btedu)

3 / Wstepnie ustawiona predkos¢ obrotowa 8

Zakres ustawien: 0,0-1,0-5,0 s

Ustala czas w sekundach, po ktérego uptywie falownik wykonuje reakcje ustawiong
w P5-05. W przypadku "0,0 s" falownik utrzymuje aktualng predkos¢, nawet jesli nastapi
awaria komunikaciji.

W ten sposdb mozna uaktywnia¢ wewnetrzne lub zewnetrze sterowanie ramp. W przy-
padku uaktywnienia tego parametru falownik pracuje w oparciu o zewnetrzne rampy,
zadawane przez dane procesowe MOVILINK® (PO3).

0 / wytaczone

1/ wigczone

Zakres ustawien: 0, 5-10 ms

Ustala czas trwania telegramu Sync w MOVI-PLC®. Ta wartos¢ musi odpowiadaé
wartosci ustawionej w MOVI-PLC™. W przypadku P5-08 = 0 falownik nie uwzglednia
synchronizacji.
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P| Hz
P5-09-P5-11 Definicja przesytanych stéw danych procesowych z PLC / z bramki do napedu.
Definicja

. 0 / predkos¢ obrotowa: Obr./min (1 = 0,2 obr./min)
fieldbus-PDOx , . :
— mozliwe tylko wéwczas, gdy P1-10 jest nieréwny 0
1/ % predkosci obrotowej (4000 h = 100 % P1-01)
2 | % predkosci obrotowej (1 = 0,1 %)
— naped musi by¢ ustawiony na P4-06 = 3
3/ czas rampy (1 =1 ms)
4 / odniesienie PID (1000 h = 100 %)
— patrz rozdziat dot. P1-12 — zrédio sterowania (P1-12 = 3) (— str. 71)
5/ wyjscie analogowe 1 (1000 h = 100 %)

6 / wyjscie analogowe 2 (1000 h = 100 %)

7 [ brak funkcji

P5-09 Definicja Definicja wyjscia 2, 3, 4 dla przesytanych danych procesowych
fieldbus-PDO2 Opis parametru jak P5-09—P5-11

P5-10 Definicja Definicja wyjscia 2, 3, 4 dla przesytanych danych procesowych
fieldbus-PDO3 Opis parametru jak P5-09—-P5-11

P5-11 Definicja Definicja wyjscia 2, 3, 4 dla przesytanych danych procesowych
fieldbus-PDO4 Opis parametru jak P5-09-P5-11

P5-12—P5-14 Definicja przesytanych stéw danych procesowych z napedu do PLC / bramki.

Definicja

. 0 / predkos¢ obrotowa: Obr./min (1 = 0,2 obr./min)
fieldbus-PDIx

1/ % predkosci obrotowej (4000 h = 100 % P1-01)
2/pradu % (1=0,1% l;nam.)

3/ % predkosci obrotowej (1 = 0,1 %)

4 /% mocy (1 =0,1 %)

5 / temperatura (1 = 0,01 °C)

6 / napiecie obwodu posredniego (1 =1 V)

7 | wejscie analogowe 1 (1000 h = 100 %)

8 / wejscie analogowe 2 (1000 h = 100 %)

9 / status 10

HB LB
-] - —‘RLS‘RL4‘RL3‘RL2‘RL1 —\—\— DI5 DI4 DI3‘DI2‘DI1

10 / niska pozycja LTX (jedna rozdzielczos¢)
11 / wysoka pozycja LTX (liczba rozdzielczosci)
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P5-12 Definicja
fieldbus-PDI2

P5-13 Definicja
fieldbus-PDI3

P5-14 Definicja
fieldbus-PDI4

P5-15 Funkcja
przekaznika
rozszerzenia 3

P5-16 Przekaznik
3 gornej granicy

P5-17 Przekaznik
3 dolnej granicy

P5-18 Funkcja
przekaznika
rozszerzenia 4

P5-19 Przekaznik
4 gérnej granicy

P5-20 Przekaznik
4 dolnej granicy

Definicja wejscia 2, 3, 4 dla przesytanych danych procesowych
Opis parametru jak P5-12—-P5-14

Definicja wejscia 2, 3, 4 dla przesylanych danych procesowych
Opis parametru jak P5-12—-P5-14

Definicja wejscia 2, 3, 4 dla przesytanych danych procesowych
Opis parametru jak P5-12—P5-14

WSKAZOWKA: Mozliwe / widoczne tylko wtedy, gdy podiaczony jest modut

rozszerzenia 10.

Okresla funkcje przekaznika rozszerzenia 3.

0 / naped pracuje

1/ naped w porzadku

2 / silnik pracuje z zadang predkoscig obrotowg

3 / predkos¢ obrotowa silnika > 0

4 | predko$c¢ obrotowa silnika > warto$é graniczna
5 / moment obrotowy silnika > warto$¢ graniczna
6 / drugie wejscie analogowe > wartos¢ graniczna
7 | prad silnika > wartos¢ graniczna

8 / fieldbus

Zakres ustawien: 0,0-100,0-200,0 %

Zakres ustawien: 0,0-200,0 %

Okresla funkcje przekaznika rozszerzenia 4.
Opis parametru jak P5-15

Zakres ustawien: 0,0-100,0-200,0 %

Zakres ustawien: 0,0-200,0 %

WSKAZOWKA: Funkcja przekaznika rozszerzenia 5 ustalona jest na "predkosé obro-

towg silnika > 0".
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8.2.7 Grupa parametréw 6: rozszerzone parametry (poziom 3)

P6-01
Uaktywnianie
aktualizacji

oprogramowania

sprzetowego

P6-02
Automatyczne
sterowanie
termiczne

P6-03 Czas
opOznienia
Auto-Reset

P6-04 Pasmo
histerezy
przekaznika
uzytkownika

P6-05
Uaktywnianie
sprzezenia
zwrotnego
enkodera

P6-06
Rozdzielczos¢
enkodera

Uaktywnia tryb aktualizacji oprogramowania sprzetowego, w ktérym zaktualizowane
mogq zosta¢ oprogramowanie sprzetowe interfejsu uzytkownika i/lub oprogramowanie
sprzetowe sterowania stopnia wyjsciowego. Wykonywane jest z reguty przez oprogra-
mowanie komputera.

0 / wylgczone
1/ wigczone (DSP + 10)

2 [ wkgczone (tylko 10)
3 / wigczone (tylko DSP)

WSKAZOWKA: Ten parametr nie powinien byé zmieniany przez uzytkownika. Proces
aktualizacji oprogramowania sprzetowego wykonywany jest catkowicie automatycznie
przez oprogramowanie komputera.

Uaktywnia automatyczne sterowanie termiczne. Naped automatycznie zmniejsza wyj-
Sciowq czestotliwos¢ zataczania przy wyzszej temperaturze radiatora, aby zmniejszy¢
niebezpieczenstwo btedu nadmiernej temperatury.

0/ wytaczone
1/ wigczone

Zakres ustawien: 1-20-60 s

Ustawia czas opodznienia, ktéry uptywa pomiedzy kolejnymi prébami zresetowania
napedu, jesli w P2-36 uaktywniony jest Auto-Reset.

Zakres ustawien: 0,0-0,3-25,0 %

Ten parametr jest wykorzystywany wraz z P2-11 i P2-13 = 2 lub 3, aby ustawi¢ pasmo
wokét zadanej predkosci obrotowej (P2-11 = 2) lub zerowej predkosci obrotowej
(P2-11 = 3). Jesli predko$¢ obrotowa znajduje sie w tym zakresie, naped pracuje
z zadang predkoscig obrotowa lub zerowg predkoscig obrotowa. Za pomoca tej funkcji
zapobiega sie "terkotaniu" na wyjsciu przekaznikowym, jesli robocza predkos$¢ obro-
towa spotyka sie z wartoscia, przy ktérej zmieniany jest stan wyjscia binarnego/przekaz-
nikowego. Przyktad: Jesli P2-13 = 3, P1-01 = 50 Hz a P6-04 = 5 %, styki przekaznikowe
zamykajq sie powyzej 2,5 Hz.

Podaje stan podiaczenia modutu LTX. Poprzez ustawienie 1 uaktywniany jest tryb pracy
z regulacjg enkodera z podtgczonym modutem LTX-Modul. Ten parametr uaktywniany
jest automatycznie, gdy tylko podtagczony zostanie modut LTX.

0/ wytaczone
1/ wigczone

Zakres ustawien: 0—65535 PPR

Wykorzystywany jest razem z modutem LTX. Ten parametr musi zosta¢ ustawiony na
liczbe impulséw na obrét dla podtaczonego enkodera. Ta wartos¢ musi by¢ ustawiona
prawidtowo, aby zapewni¢ prawidiowg prace napedu, jesli uaktywniony jest tryb sprze-
zenia zwrotnego enkodera (P6-05 = 1). Nieprawidiowe ustawienie tego parametru moze
prowadzi¢ do utraty sterowania napedem i/lub btedu. W przypadku ustawienia zero
sprzezenie zwrotne enkodera jest wytgczone.
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P6-07 Prég
wyzwalania
btedu predkosci
obrotowej

P6-08 Maks.
czestotliwo$c dla
warto$ci zadanej
predkosci
obrotowej

P6-09 Regulacja
statyki predkosci
obrotowej

P6-10
Zarezerwowany

P6-11 Czas
zatrzymania
predkosci
obrotowej przy
zezwoleniu

Zakres ustawien: 0,0-50,0 %

Ten parametr ustala maksymalny dozwolony btad predkosci obrotowej pomiedzy war-
toscig predkosci obrotowej sprzezenia zwrotnego enkodera a predkoscig wirnika obli-
czong przez algorytmy regulacji silnika. Jesli btad predkosci obrotowej przekroczy te
warto$¢ graniczng, falownik zostanie wylgczony. Przy ustawianiu na zero ta funkcja
ochronna jest wylaczona.

Zakres ustawien: 0—-5-20 kHz

Jesli wartos¢ zadana predkosci obrotowej ma by¢ sterowana przez sygnat wejsciowy
czestotliwosci (podigczony na wejsciu binarnym 3), ten parametr jest wykorzystywany
do ustalania czestotliwosci wejsciowej, ktéra odpowiada maksymalnej predkosci obro-
towej silnika (ustawionej w P1-01). Maksymalna czestotliwos¢, jaka moze by¢ usta-
wiona w tym parametrze, musi zawierac sie w zakresie pomiedzy 5 kHz a 20 kHz.

Przy ustawieniu 0, ta funkcja jest wylgczona.

Zakres ustawien: 0,0-25,0

Ten parametr moze by¢ wykorzystywany tylko woéwczas, jesli naped przebiega w wek-
torowej regulacji predkosci obrotowej (P4-01 = 0). Przy ustawieniu na zero funkcja regu-
lacji statyki predkosci obrotowej jest wytaczona. W przypadku P6-09 > 0 ustala sie za
pomocg tego parametru poslizg predkosci obrotowej za pomocg znamionowego wyj-
Sciowego momentu obrotowego silnika.

Statyka predkosci obrotowej jest wartoscig procentowg parametru P1-09. W zaleznosci
od stanu obcigzenia silnika zmniejszana jest predko$¢ obrotowa odniesienia przed wej-
Ssciem do regulatora predkosci obrotowej o okreslong wartos¢ statyki. Obliczenie
odbywa sie w nastepujacy sposéb:

Statyka predkosci obrotowej = P6-09 x P1-09

Wartos¢ statyki = statyka predkosci obrotowej x (rzeczywisty moment obrotowy silnika /
znamionowy moment obrotowy silnika)

Wejscie regulatora predkosci obrotowej = wartos¢ zadana predkosci obrotowej — war-
tosc¢ statyki

Za pomocg regulacji statyki mozna uzyska¢ nieznaczne zmniejszenie predkosci obro-
towej w stosunku do zastosowanego obcigzenia. Moze to by¢ przydatne szczegdinie
wtedy, gdy kilka silnikow napedza wspdlne obcigzenie i to obcigzenie ma byc¢ rozdzie-
lone na silniki rGwnomiernie.

Zakres ustawien: 0,060 s

Ustala przedziat czasu, w ktérym naped pracuje z wstepnie ustawiong predkoscig obro-
towg 7 (P2-07), jesli obecny jest na napedzie sygnat zezwolenia. W przypadku wstepnie
ustalonej predkosci obrotowej moze chodzi¢ tu o dowolng warto$¢ pomiedzy dolng a
gorng wartoscig czestotliwosci w dowolnym kierunku. Ta funkcja moze by¢ pomocna
w zastosowaniach, w ktérych w niezaleznie od pracy w systemie normalnym konieczny
jest kontrolowany rozruch. Umozliwia ona uzytkownikowi takie zaprogramowanie
napedu, aby przez okreslony czas przed powrotem do trybu pracy normalnej zawsze
uruchamiat sie on z tg samg czestotliwoscig i tym samym kierunkiem obrotow.

Poprzez ustawienie na 0,0 ta funkcja jest wytaczana.
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P| Hz
P6-12 Czas Zakres ustawien: 0,0-60 s
utrzymywania Ustala okres, w jakim naped po cofnieciu zezwolenia i przed rampa zatrzymania pracuje
predkosci z wstepnie ustawiong predkosciag obrotowa 8 (P2-08).
obrotowej przy . . , , . o
blokadzie OSTROZNIE: Jesli ten parametr ustawiony zostanie na > 0, naped pracuje po cofnieciu
(wstepnie zezwolenia przez ustawiony czas dalej z wstepnie ustawiong predkoscia obrotowa.
ustawiona Przed uzyciem tej funkcji nalezy koniecznie upewnic sie, ze tryb pracy jest bezpieczny.
predkosé Poprzez ustawienie na 0,0 ta funkcja jest wylaczana.

obrotowa 8)

P6-13 Logika trybu
pozarowego

P6-14 Predkos¢
obrotowa trybu
pozarowego

P6-15 Skalowanie
wyjscia
analogowego 1

P6-16 Offset
wyjscia
analogowego 1

P6-17 Timeout
maks. granicy
momentu
obrotowego

P6-18 Poziom
napiecia
hamowania
prgdem statym

P6-19 Warto$é
rezystancji
hamowania

P6-20 Moc
rezystora
hamujgcego

Uaktywnia tryb awaryjny-tryb pozarowy. Naped ignoruje wéwczas wiekszos¢ btedow.
Jesli naped znajduje sie w stanie btedu, probuje resetowac sie co 5 s az do catkowitej
awarii lub braku energii.

Tej funkcji nie nalezy stosowac w aplikacjach serwo ani aplikacjach dzwignicowych.
0 / otwieranie wyzwalacza: tryb pozarowy

1/ zamykanie wyzwalacza: tryb pozarowy

Zakres ustawien: -P1-01-0—-P1-01 Hz
Predkosc¢ obrotowa wykorzystywana w trybie pozarowym

Zakres ustawien: 0,0-100,0-500,0 %

Ustala wspétczynnik skalowania w %, ktéry wykorzystywany jest dla wyjscia analogo-
wego 1.

Zakres ustawien: -500,0-0.0-500,0 %
Ustala offset w %, ktory wykorzystywany jest dla wyjscia analogowego 1.

Zakres ustawien: 0,0-25,0 s

Ustala, jak diugo silnik moze pracowac na granicy momentu obrotowego dla silnika /
generatora (P4-07/P4-09), zanim nastgpi wyzwolenie. Ten parametr jest uaktywniony
wytacznie dla trybu z regulacjg wektorowa.

Zakres ustawien: Auto, 0,0-25,0 %

Ustala wartos$¢ napiecia statego jako wartos¢ procentowg napiecia znamionowego przy-
tozonego w przypadku polecenia stop do silnika (P1-07). Ten parametr jest uaktywniony
wytacznie dla regulacji U/

Zakres ustawien: 0, Min-R—200 Q

Ustawia wartos¢ rezystancji hamowania w ohmach. Ta wartos¢ wykorzystywana jest do
termicznej ochrony rezystora hamujgcego. Min-R zalezna jest od napedu.

Poprzez ustawienie 0 funkcja ochronna rezystora hamujacego jest wytaczona.

Zakres ustawien: 0—200 kW

Ustawia moc rezystora hamujgcego w kW z rozdzielczoscig 0,1 kW. Ta wartos¢ wyko-
rzystywana jest do termicznej ochrony rezystora hamujacego.

Poprzez ustawienie 0 funkcja ochronna rezystora hamujacego jest wytaczona.
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P6-21 Cykl
roboczy czopera
hamulcowego
przy zbyt niskiej
temperaturze

P6-22
Resetowanie
czasu pracy
wentylatora

P6-23
Resetowanie
licznika kWh

P6-24 Ustawienia
fabryczne
parametrow

P6-25 Kod dostepu
do poziomow

Zakres ustawien: 0,0-2,0-20,0 %

Za pomocg tego parametru ustawia sie cykl pracy czopera hamulcowego, gdy naped
znajduje sie w stanie btedu zbyt niskiej temperatury. Rezystor hamujacy moze zostac
zamontowany na radiatorze napedu i zosta¢ uzyty do rozgrzania napedu, aby osiagnie-
ta zostata prawidlowa temperatura robocza. Ten parametr powinien by¢ wykorzysty-
wany z najwyzszg ostroznoscig, gdyz na skutek nieprawidtowego ustawienia przekro-
czona moze zostaé moc znamionowa rezystora. Nalezy zawsze stosowac zewnetrzng
ochrone termiczng dla rezystora, aby zapobiec temu zagrozeniu.

0/ wytaczone
1/ resetowanie czasu pracy

Poprzez ustawienie na 1 wewnetrzny licznik czasu pracy wentylatora zostanie zreseto-
wany na zero (jak przedstawiono w P0-35).

0 / wylgczone
1 / resetowanie licznika kWh

Poprzez ustawienie na 1 wewnetrzny licznik kWh zostanie zresetowany na zero
(jak przedstawiono w P0-26 i P0-27).

Ustawienia fabryczne napedu

0/ wytgczone

1 / ustawienie fabryczne z wyjatkiem parametrow Bus
2 [ ustawienie fabryczne wszystkich parametrow

Zakres ustawien: 0-201-9999

Ustalany przez uzytkownika kod dostepu, ktéry nalezy wprowadzi¢ w P1-14, aby umoz-
liwi¢ dostep do rozszerzonych parametréw w grupach od 6 do 9.

OSTROZNIE: Ponizsze parametry wykorzystywane sa wewnetrznie przez naped, aby
umozliwi¢ mozliwie optymalng regulacje silnika. Nieprawidtowe ustawienie tych para-
metréw moze spowodowac spadek mocy i nieoczekiwane reakcje silnika. Dostosowy-
wanie parametréw powinno by¢ przeprowadzane tylko przez do$wiadczonych uzytkow-
nikéw, ktérzy w petni rozumiejg funkcje tych parametrow.
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P| Hz

8.2.8 Grupa parametréw 7: Parametry regulacji silnika (poziom 3)

P7-01 Opornos¢
stojana silnika (Rs)

P7-02 Opornosé
wirnika silnika (Rr)

P7-03
Induktywnosc¢
stojana silnika
(Lsd)

P7-04 Prad
magnetyzowania
silnika (Id rms)

P7-05
Wspotczynnik
strat rozpraszania
energii silnika
(Sigma)

P7-06
Indukcyjnosc¢
stojana silnika
(Lsq) - tylko dla
silnikéw PM

P7-07
Rozszerzona
regulacja
generatora

P7-08
Dostosowywanie
parametrow

P7-09 Granica
pradu przepiecia

Zakres ustawien: w zaleznosci od napedu (Q)
Wartos¢ opornosci stojana silnika, jaka mierzona jest w trakcie Auto-Tune.

Zakres ustawien: w zaleznosci od napedu (Q)
Dla silnikéw indukcyjnych: warto$¢ opornosci stojana faza — faza w ohmach

Zakres ustawien: w zaleznosci od napedu (uH)
Dla silnikéw indukcyjnych: Warto$¢ induktywnosci stojana — faza
Dla silnikow wzbudzanych magnesem trwatym: induktywnos¢ stojana faza-os d w Henry

Zakres ustawien: 10 % x P1-08-80 % x P1-08 (A)

Dla silnikéw indukcyjnych: Prad magnetyzowania / prad spoczynkowy. Przed wykona-
niem Auto-Tune wartos¢ ta zblizona jest do 60 % pradu znamionowego silnika (P1-08),
przy czym zaktada sie wspotczynnik mocy silnika 0,8.

Zakres ustawien: 0,025-0,10-0,25
Dla silnikéw indukcyjnych: Wspdtczynnik indukcyjnosci rozpraszania silnika

Zakres ustawien: w zaleznosci od napedu (H)
Dla silnikéw wzbudzanych magnesem trwatym: induktywno$¢ stojana faza-o$ d w Henry

Za pomocg tego parametru podejmuje sie nieznaczne zmiany w modelu silnika, aby
umozliwi¢ tryb generatorowy z niska predkoscia.

0 / wylaczone
1/ witaczone

Parametr wykorzystywany jest dla silnikdw indukcyjnych i silnikow PM. Za jego pomoca
mozna dostosowywac opornos¢ stojana i opornosé wirnika podczas normalnej pracy.

0 / wylaczone
1/ wigczone

Zakres ustawien: 0,0-100 %

Ten parametr moze by¢ wykorzystywany tylko w przypadku wektorowej regulacji pred-
kosci obrotowej i spetnia swojg funkcje, gdy tylko napiecie obwodu posredniego napedu
wzrosnie powyzej ustawionej wstepnie granicy. Ta granica napiecia ustawiana jest
wewnetrznie doktadnie ponizej progu wyzwalania dla przepiecia. Ten parametr ogra-
nicza prad wyjsciowego momentu obrotowego, aby zapobiec iz wysoki prad powroci do
napedu, co mogtoby prowadzi¢ do btedu przepiecia. Mata wartos¢ w tym parametrze
ogranicza moment obrotowy regulacji silnika, jesli napiecie obwodu posredniego
napedu przekroczy ustawiong wstepnie granice. Wysoka wartos¢ moze prowadzi¢ do
wyraznego znieksztatcenia pradu silnika, co z kolei moze prowadzi¢ do agresywnego,
twardego zachowania sie silnika.

Poprzez ustawienie na 0,0 ta funkcja jest wytgczana.
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P7-10
Bezwtadnos¢
obcigzenia silnika

P7-11 Dolna
granica szerokosci
impulsu

P7-12 Czas
magnetyzowania
requlacji U/f

P7-13
Wzmocnienie D
wektora regulatora
predkosci
obrotowej

P7-14
Zmniejszenie
momentu
obrotowego
przy niskiej
czestotliwosci

P7-15 Granica
czestotliwosci
dla zwiekszania
momentu
obrotowego

P7-16 Predkos¢
obrotowa zgodnie
Z tabliczkg
zZnamionowgq
silnika

Zakres ustawien: 0—-10-600

Stosunek bezwtadnosci pomiedzy silnikiem a podtgczonym obcigzeniem moze tu
zosta¢ wprowadzony do falownika. Ta warto$¢ moze pozosta¢ zazwyczaj ustawiona na
wartos¢ standardowg 10. Jest ona jednak wykorzystywana przez algorytm regulacyjny
falownika jako warto$¢ sterowania wstepnego dla silnikow CMP/PM, aby dostarczy¢
optymalny moment obrotowy / optymalny prad do przyspieszania obcigzenia. Z tego
powodu poprzez doktadne ustawienie stosunku bezwtadnosci poprawia sie charaktery-
styke reakcji i dynamike systemu. Ta wartos¢ obliczana jest w przypadku zamknietego
obwodu regulacyjnego w nastepujacy sposob:

Jext

'mot

P1-22 =

Zakres ustawien: 0-500

Za pomocg tego parametru ogranicza sie minimalng szerokos¢ impulsu wyjsciowego. Te
funkcje mozna zastosowaé w przypadku aplikacji z dtugimi przewodami. Poprzez zwiek-
szenie wartosci tego parametru zmniejsza sie niebezpieczenstwo btedéw nadmiaru pradu
w przypadku diugich przewodoéw silnika. Réwnoczesnie zmniejsza sie jednak rowniez
maksymalne dostepne napigcie wyjsciowe silnika dla okreslonego napigcia wejsciowego.

Ustawienie fabryczne zalezy od napedu.
WSKAZOWKA: Czas = warto$¢ x 16,67 ns

Zakres ustawien: 0-2000 ms

Za pomocg tego parametru ustala sie minimalny czas opo6znienia dla regulacji pradu
magnetyzowania przy regulacji U/f, jesli podany zostanie sygnat uruchomienia napedu.
Zbyt mata wartos¢ moze prowadzi¢ do tego, iz naped wyzwoli btad w razie nadmiaru
pradu, jesli rampa rozpedowa jest bardzo krétka.

Ustawienie fabryczne zalezy od napedu.

Zakres ustawien: 0,0-400 %

Ustawia wzmocnienie roznicowe (%) dla regulatora predkosci obrotowej w trybie z regu-
lacjg wektorowa.

Zakres ustawien: 0,0-100 %

Przy rozruchu z przytozonym pradem zwiekszenia w % pradu znamionowego silnika
(P1-08). Naped dysponuje funkcjg zwiekszenia, za pomocag ktorej przy niskiej predkosci
obrotowej prad moze by¢ podawany do silnika, aby zapewni¢, iz zachowane zostanie
ustawienie wirnika, i aby umozliwi¢ efektywng prace silnika przy nizszych predkosciach
obrotowych. Aby podja¢ zwiekszanie przy niskiej predkosci obrotowej, nalezy urucho-
mi¢ naped z najnizszg czestotliwoscia, jaka wymagana jest dla aplikacji, i zwieksza¢
wartosci, aby zapewni¢ zarébwno wymagany moment obrotowy jak rowniez bezproble-
mowa prace.

Zakres ustawien: 0,0-50 %

Zakres czestotliwosci dla przytozonego pradu zwiekszania (P7-14) w % czestotliwosci
znamionowe;j silnika (P1-09). Za pomoca tego parametru ustawia sie wartos¢ graniczng
czestotliwosci, powyzej ktérej nie bedzie juz podawany do silnika prad zwiekszania.

Zakres ustawien: 0,0-6000 obr./min
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8.2.9 Grupa parametréw 8: parametr zalezny od aplikacji (stosowany tylko dla LTX) (poziom 3)

i

P8-01
Symulowane
skalowanie
enkodera

P8-02 Wartosc
skalowania
impulsu
wejsSciowego

P8-03 Btad
nadazania niski

P8-04 Btad
nadgzania wysoki

P8-05 Jazda
referencyjna

P8-06 Regulator
pozycji
wzmocnienia
proporcjonalnego

P8-07 Tryb proby
dotykowej
wyzwalacza

P8-08
Zarezerwowany

P8-09
Wzmocnienie
sterowania
wstepnego dla
predkosci

WSKAZOWKA

Dalsze informacje znajdujg sie w dodatku do instrukcji obstugi w rozdziale "Zestaw

parametréw funkcyjnych LTX (poziom 3)".

Zakres ustawien: 29—23

Zakres ustawien: ZO—QE

Zakres ustawien: 0—-65535

Zakres ustawien: 0—65535

0 / wylaczone

1 /impuls przy jezdzie -ve

2 [ impuls przy jezdzie +ve

3 / koniec -ve krzywki referencyjnej

4 | koniec +ve krzywki referencyjnej

5/ brak jazdy referencyjnej bez uaktywnienia
6 / staty stop +ve

7 [ staly stop -ve

Zakres ustawien: 0,0-1,0-400 %

0/ Zbocze TP1 P Zbocze TP2 P
1/ Zbocze TP1 N Zbocze TP2 P
2/ Zbocze TP1 N Zbocze TP2 N
3/ Zbocze TP1 P Zbocze TP2 N

Zakres ustawien: 0-100-400 %
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P8-10 Zakres ustawien: 0-400 %
Wzmocnienie

sterowania

wstepnego dla

przyspieszenia

P8-11 Offset Zakres ustawien: 0-65535
odniesienia
Low-Word

P8-12 Offset Zakres ustawien: 0-65535
odniesienia High-
Word

P8-13
Zarezerwowany

P8-14 Zakres ustawien: 0-100-500 %
Referencyjny

moment obrotowy

zezwolenia

8.2.10 Grupa parametréw 9: ustalane przez uzytkownika wejscia binarne (poziom 3)

Grupa parametrow 9 powinna zapewni¢ uzytkownikowi petng elastycznos¢ przy stero-
waniu zachowaniem napedu w bardziej ztozonych aplikacjach, dla ktérych realizaciji
konieczne sg specjalne ustawienia parametrow. Parametry w tej grupie powinny by¢
wykorzystywane z najwyzszg ostroznoscig. Uzytkownicy muszg zadbac o to, aby zasto-
sowanie napedu i jego funkcji regulacyjnych byly mu catkowicie znane, zanim rozpo-
czng dostosowywanie parametrow tej grupy.

Przeglad funkcji Za pomocg grupy parametrow 9 mozliwe jest rozszerzone programowanie napedu,
wigcznie z funkcjami ustalonymi przez uzytkownika dla wejs¢ binarnych i wejs¢ analo-
gowych napedu i regulacji zrédta dla wartosci zadanej predkosci obrotowe;.

Dla grupy parametrow 9 obowigzujg nastepujace zasady.
« Parametry w tej grupie moga by¢ zmieniane tylko woéwczas, gdy P1-13 = 0.

+ Jesli wartos¢ P1-13 zostanie zmieniona, wszystkie poprzednie ustawienia w grupie
parametrow 9 zostang skasowane. Nowe ustawienia wprowadzane sg w oparciu o
wybor dla P1-13.

» Jedli P1-13 zostanie zmieniony z wartosci > 0 na 0, wéwczas ostatnie ustawienia
w grupie parametrow 9 zostang zachowane. Dlatego uzytkownik przy pracy z para-
metrami grupy 9 musi traktowac te grupe parametréw koniecznie jako catosé, aby
unikng¢ ewentualnych sprzecznych ustawien.
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P| Hz

Parametry do
wyboru Zrédta
logiki

Parametry
Objasnienie parametrow

Za pomocg parametrow do wyboru zrédta logiki uzytkownik moze ustali¢ bezposrednio
zrddto dla funkcji regulacyjnej w napedzie. Te parametry moga by¢ powigzane wytgcz-
nie z cyfrowymi wartosciami, za pomocg ktérych funkcja jest wiaczana lub wytaczana
w zaleznosci od stanu wartosci.

Parametry ustalone jako zrodta logiki majg nastepujacy zakres mozliwych ustawieh:

Wskazanie napedu Ustawienie Funkcja
[l N il g Wejscie STO Powigzane ze stanem wej$¢ STO, o ile dozwolone
Q00070
[ Wl g Zawsze wyt. Funkcja wytgczona na state
-
[y Zawsze wi. Funkcja wigczona na state
L0

( ( Wejscie binarne 1 Funkcja powigzana ze stanem wejscia binarnego 1
DO

( ] Wejscie binarne 2 Funkcja powigzana ze stanem wejscia binarnego 2
DO ™

( = Wejscie binarne 3 Funkcja powigzana ze stanem wejscia binarnego 3
0 0T

( Y Wejécie binarne 4 Funkcja powigzana ze stanem wej$cia binarnego 4
N | (wejscie analogowe 1)

( "~ Wejscie binarne 5 Funkcja powigzana ze stanem wejscia binarnego 5
N | (wejscie analogowe 2)

( g Wejscie binarne 6 Funkcja powigzana ze stanem wejscia binarnego 6
oo ,:‘ (wymagana rozszerzona opcja 1/O)

( ] Wejscie binarne 7 Funkcja powigzana ze stanem wejscia binarnego 7
Ny B | (wymagana rozszerzona opcja |/O)

( 1 Wejscie binarne 8 Funkcja powigzana ze stanem wejscia binarnego 8
0 05 T (wymagana rozszerzona opcja |/O)

WSKAZOWKA: Zrédta regulaciji dla napedu rozpatrywane sg w nastepujacej kolejnosci

priorytetéw (od najwyzszego do najnizszego priorytetu):
Obwadd sterowania STO

Bfad zewnetrzny

Szybkie zatrzymanie

Zezwolenie

Wytaczenie poprzez sterowanie zaciskow
Obroty w przéd / Obroty wstecz / Wstecz
Reset
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Parametry do
wyboru Zrédta
danych

P9-01 Zrédto
wejScia zezwolenia

P9-02 Zrédio
wejscia szybkiego
zatrzymania

P9-03 Zrédto
wejscia dla pracy
napedu (FWD)

P9-04 Zrédto
wejscia dla pracy
napedu (REV)

P9-05
Uaktywnianie
funkcji zatrzymania

P| Hz

Za pomoca parametrow wyboru zrédta danych ustala sie Zrédto sygnatu dla zrédta pred-
kosci zadanej 1-8. Parametry ustalone jako Zrédta danych maja nastepujacy zakres
mozliwych ustawien:

Wskazanie napedu Ustawienie Funkcja

] ( Wejscie analogowe 1 Poziom sygnatu wejscia analogowego 1 (P0-01)
oot T
] = Wejscie analogowe 2 Poziom sygnatu wej$cia analogowego 2 (P0-02)
Moo T2
] Il d ) Wstepnie ustawiona Wybrana wstepnie ustawiona predko$¢ obrotowa
T )T Tt )" )° | predkosc obrotowa

( ] ) Pole klawiszy (poten- Pole klawiszy wartosci zadanej predkosci obrotowej
o (I cjometr silnikowy) (P0-06)
] ( Wyijscie regulatora PID = Wyjscie regulatora PID (P0-10)
X
Xy ( Warto$¢ zadana pred- Warto$¢ zadana predkosci obrotowej Master (tryb
00 T ‘ kosci obrotowej Master | Master-Slave)
g YN Wartos¢ zadana pred- Warto$¢ zadana predkosci obrotowe;j fieldbus PDI2
| W] kosci obrotowej fieldbus
- - Warto$¢ zadana pred- Wartos¢ zadana predkosci obrotowej ustalona przez
W r kosci obrotowej usta- uzytkownika (funkcja PLC)
-_— lona przez uzytkownika
N X Tl Wejscie czestotliwosci Odniesienie wejscia czestotliwosci impulsu
T a0

Zakres ustawien: SAFE, din-1, din-2, din-3, din-4, din-5, din-6, din-7, din-8

Ustala zrédto funkcji zezwolenia dla napedu. Ta funkcja przyporzadkowywana jest
z reguly wejsciu binarnemu 1 i umozliwia korzystanie z sygnatu sprzetowego zezwo-
lenia w sytuacjach, w ktérych na przyktad wykorzystywane sg polecenia dla obrotéw
w przod lub wstecz przez zewnetrzne zrddia, np. przez sygnaty sterowania fieldbus lub
program PLC.

Zakres ustawien: OFF, din-1, din-2, din-3, din-4, din-5, din-6, din-7, din-8, On

Ustala zrodto dla wejscia szybkiego zatrzymania. Jako reakcje na polecenie szybkiego
zatrzymania naped zatrzymuje sie w oparciu o ustawiony w P2-25 czas zwalniania.

Zakres ustawien: OFF, din-1, din-2, din-3, din-4, din-5, din-6, din-7, din-8, On
Ustala zrodio polecenia dla obrotow w przaod.

Zakres ustawien: OFF, din-1, din-2, din-3, din-4, din-5, din-6, din-7, din-8, On
Ustala zrodio polecenia dla obrotéow wstecz.

OSTROZNIE: Jesli polecenia dla obrotéw w przdd i obrotéw wstecz zastosowane
zostang na napedzie rownoczes$nie, wowczas naped wykona szybkie zatrzymanie.

Zakres ustawien: OFF, On
Uaktywnia funkcje zatrzymania wej$¢ binarnych.

Za pomoca tej funkcji pomocniczej mozna stosowac tymczasowe sygnaty rozruchu i
zatrzymywania napedu w dowolnym kierunku. W tym przypadku zrodto wejscia zezwo-
lenia (P9-01) musi by¢ powigzane ze zrédtem regulacji styku rozwiernego (otwarty dla
stop). To zrodto regulacji musi miec¢ logike "1", aby naped magt sie uruchomi¢. Naped
reaguje wowczas na tymczasowe sygnaty lub sygnaty impulséw start i stop zgodnie
z ustaleniem w parametrach P9-03 i P9-04.
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Parametry
Objasnienie parametrow

P| Hz

P9-06 Aktywacja
wstecz

P9-07 Zrédto
wejScia reset

P9-08 Zrédto
wejScia dla
zewnetrznego
btedu

P9-09 Zrédto
dla wytgczania
poprzez
sterowanie
zaciskow

P9-10-P9-17
Zrédfo predkosci
obrotowej

P9-10 Zrédto
predkosci
obrotowej 1

P9-11 Zrédfto
predkosci
obrotowej 2

P9-12 Zrédfo
predkosci
obrotowej 3

P9-13 Zrédto
predkosci
obrotowej 4

P9-14 Zrédto
predkosci
obrotowej 5

P9-15 Zrédto
predkosci
obrotowej 6

P9-16 Zrédfo
predkosci
obrotowej 7

Zakres ustawien: OFF, din-1, din-2, din-3, din-4, din-5, din-6, din-7, din-8, On
Ustala zrédto polecenia wstecz, za pomoca ktérego zmienia sie kierunek obrotéw silnika.

OSTROZNIE: Wejscie wstecz dziata tylko wéwczas, gdy naped obraca sie w przéd.
Tym samym obowigzuje:

* Roéwnoczesne zastosowanie wejs¢ "Obroty w przéd" i "Wstecz" = silnik obraca sie
wstecz

* Roéwnoczesne zastosowanie wejs¢ "Obroty wstecz" i "Wstecz" = silnik obraca sie
wstecz

Zakres ustawien: OFF, din-1, din-2, din-3, din-4, din-5, din-6, din-7, din-8, On

Ustala zrodto dla polecenia reset.

Zakres ustawien: OFF, din-1, din-2, din-3, din-4, din-5, din-6, din-7, din-8, On
Ustala zrodto dla polecenia dla zewnetrznego btedu.

Zakres ustawien: OFF, din-1, din-2, din-3, din-4, din-5, din-6, din-7, din-8, On

Ustala Zrodio dla polecenia, za pomocg ktérego wybiera sie tryb sterowania napedu
przez zaciski. Ten parametr dziata tylko wowczas, gdy P1-12 jest > 0, i umozliwia wyboér
sterowania zaciskow, aby wylaczy¢ zrédto sterowania ustalone w P1-12.

Mozna ustali¢ do 8 Zrddet wartosci zadanej predkosci obrotowej dla napedu i wybieraé
je podczas pracy za pomocg P9-18-P9-20. Jesli Zrédto wartosci zadanej zostanie zmie-
nione, zostanie ona natychmiast przejeta podczas biezacej pracy. W tym celu nie trzeba
zatrzymywac i ponownie uruchamia¢ napedu.

Zakres ustawien: Ain-1, Ain-2, wstepnie ustawiona predkos¢ obrotowa 1-8, d-Pot, PID,
Sub-dr, F-bus, User, impuls

Ustala Zrédto dla predkosci obrotowe;.

Zakres ustawien: Ain-1, Ain-2, wstepnie ustawiona predkos¢ obrotowa 1-8, d-Pot, PID,
Sub-dr, F-bus, User, impuls

Ustala zrodto dla predkosci obrotowej.

Zakres ustawien: Ain-1, Ain-2, wstepnie ustawiona predkos¢ obrotowa 1-8, d-Pot, PID,
Sub-dr, F-bus, User, impuls

Ustala zrédto dla predkosci obrotowe;.

Zakres ustawien: Ain-1, Ain-2, wstepnie ustawiona predkos¢ obrotowa 1-8, d-Pot, PID,
Sub-dr, F-bus, User, impuls

Ustala zrédto dla predkosci obrotowe;.

Zakres ustawien: Ain-1, Ain-2, wstepnie ustawiona predkos¢ obrotowa 1-8, d-Pot, PID,
Sub-dr, F-bus, User, impuls

Ustala zrédto dla predkosci obrotowe;.

Zakres ustawien: Ain-1, Ain-2, wstepnie ustawiona predkos¢ obrotowa 1-8, d-Pot, PID,
Sub-dr, F-bus, User, impuls

Ustala zrodio dla predkosci obrotowe;.

Zakres ustawien: Ain-1, Ain-2, wstepnie ustawiona predkos¢ obrotowa 1-8, d-Pot, PID,
Sub-dr, F-bus, User, impuls

Ustala zrodto dla predkosci obrotowej.
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P9-17 Zrédto
predkosci
obrotowej 8

P9-18—-P9-20
Wejscie wyboru
predkoSci
obrotowej

P9-18 Wejscie
wyboru predkosci
obrotowej 0

P9-19 Wejscie
wyboru predkosci
obrotowej 1

P9-20 Wejscie
wyboru predkosci
obrotowej 2

P9-21-P9-23
Wejscie wyboru
wstepnie
ustawioneyj
predkoSci
obrotowej

P9-21 Wejscie 0
dla wyboru
wstepnie
ustawioneyj
predkoSci
obrotowej

Zakres ustawien: Ain-1, Ain-2, wstepnie ustawiona predkos¢ obrotowa 1-8, d-Pot, PID,
Sub-dr, F-bus, User, impuls

Ustala zrodto dla predkosci obrotowej.
Aktywne zrédto wartosci zadanej predkosci obrotowej moze zosta¢ wybrane podczas

pracy na podstawie statusu wymienionych powyzej parametréw dla zrédta logiki.
Wartosci zadane predkosci obrotowej wybierane sg wedtug ponizszej logiki:

P9-18 Zrédto wartosci zadanych predkosci obrotowej
1 (P9-10)
2 (P9-11)
P9-12)
P9-13)

(
(
(
(P9-14)
(
(
(

P9-20 P9-19

P9-15)
P9-16)
P9-17)

ala a Ao ool o
A la 0O 0O |~ OO

0
1
0 3
1 4
0 5
1 6
0 7
1 8

Zakres ustawien: OFF, din-1, din-2, din-3, din-4, din-5, din-6, din-7, din-8, On
Zrédto logiki bitu 0 dla wyboru warto$ci zadanej predkosci obrotowe;

Zakres ustawien: OFF, din-1, din-2, din-3, din-4, din-5, din-6, din-7, din-8, On
Zrédto logiki bitu 1 dla wyboru warto$ci zadanej predkosci obrotowe;

Zakres ustawien: OFF, din-1, din-2, din-3, din-4, din-5, din-6, din-7, din-8, On
Zrédto logiki bitu 2 dla wyboru warto$ci zadanej predkosci obrotowe;

Jesli dla wstepnie ustawionej predkosci obrotowej ma byé wykorzystywana wartosc
zadana predkosci obrotowej, wéwczas mozna wybraé aktywng wstepnie ustawiong
predkosé obrotowag w oparciu o stan tego parametru. Wybér odbywa sie na podstawie
nastepujace;j logiki:

P9-23 P9-22 P9-21 Wstepnie ustawiona predkos¢ obrotowa

1 (P2-01)

0
0
0
0
1
1
1
1

A la 0O 0O |~ OO

0
1
0
1
0
1
0
1

Zakres ustawien: OFF, din-1, din-2, din-3, din-4, din-5, din-6, din-7, din-8, On
Ustala Zrédto wejscia 0 dla wstepnie ustawionej predkosci obrotowe;.
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P| Hz

P9-22 Wejscie 1
dla wyboru
wstepnie
ustawionej
predkosci
obrotowej

P9-23 Wejscie 2 dla
wyboru wstepnie
ustawionej
predkosci obrotowej

P9-24 Wejscie
dodatniego trybu
recznego

P9-25 Wejscie
ujemnego trybu
recznego

P9-26 Wejscia
dla zezwolenia
przebiegu

referencyjnego

P9-27 Wejscie
krzywki
referencyjnej

P9-28 Zrédfo
wejscia dla
zdalnego
zwiekszania

P9-29 Zrédto
wejScia dla
zdalnego
Zmniejszania

P9-30 Ogranicznik
predkosci
obrotowej FWD

P9-31 Ogranicznik
predkoSci
obrotowej REV

P9-32 Zezwolenie
na szybkg rampe
hamowania

P9-33 Wybor
wejscia trybu
pozarowego

Zakres ustawien: OFF, din-1, din-2, din-3, din-4, din-5, din-6, din-7, din-8, On
Ustala zrodto wejscia 1 dla wstepnie ustawionej predko$ci obrotowe;j.

Zakres ustawien: OFF, din-1, din-2, din-3, din-4, din-5, din-6, din-7, din-8, On
Ustala zrodto wejscia 2 dla wstepnie ustawionej predkosci obrotowe.

Zakres ustawien: OFF, din-1, din-2, din-3, din-4, din-5, din-6, din-7, din-8
Ustala zrodto sygnatu dla wykonywania dodatniego trybu recznego.

Zakres ustawien: OFF, din-1, din-2, din-3, din-4, din-5, din-6, din-7, din-8
Ustala zrédto sygnatu dla wykonywania ujemnego trybu recznego.

Zakres ustawien: OFF, din-1, din-2, din-3, din-4, din-5, din-6, din-7, din-8
Ustal zrodto sygnatu zezwolenia dla funkcji przebiegu referencyjnego.

Zakres ustawien: OFF, din-1, din-2, din-3, din-4, din-5, din-6, din-7, din-8
Ustala zrédto dla wejscia krzywki.

Zakres ustawien: OFF, din-1, din-2, din-3, din-4, din-5, din-6, din-7, din-8

Ustala zrédto sygnatu logiki, za pomocg ktérego warto$¢ zadana predkosci obrotowej
zwiekszana jest za pomoca klawiatury / potencjometru silnikowego. Jesli ustalone zrodto
sygnatu to logika 1, wowczas warto$¢ zwiekszana jest o liczbe ustalong za pomocg P1-03.
Zakres ustawien: OFF, din-1, din-2, din-3, din-4, din-5, din-6, din-7, din-8

Ustala zrédio sygnatu logiki, za pomoca ktérego wartos¢ zadana predkosci obrotowej
zmniejszana jest za pomocg klawiatury / potencjometru silnikowego. Jesli ustalone zrodto
sygnatu to logika 1, wowczas warto$¢ zmniejszana jest o liczbe ustalong za pomocg P1-04.
Zakres ustawien: OFF, din-1, din-2, din-3, din-4, din-5, din-6, din-7, din-8

Ustala zrédto sygnatu logiki, za pomoca ktérego predkos¢ obrotowa ograniczana jest
w kierunku w przod. Jesli ustalone zrodto sygnatu to logika 1 a naped obraca sie
w przéd, wéwczas predkosé obrotowa zmniejszona zostanie do 0,0 Hz.

Zakres ustawien: OFF, din-1, din-2, din-3, din-4, din-5, din-6, din-7, din-8

Ustala zrédto sygnatu logiki, za pomoca ktérego predkos¢ obrotowa ograniczana jest
w kierunku wstecz. Jesli ustalone zrédto sygnatu to logika 1 a naped obraca sie wstecz,
woéwczas predkos$¢ obrotowa zmniejszona zostanie do 0,0 Hz.

Zakres ustawien: OFF, din-1, din-2, din-3, din-4, din-5, din-6, din-7, din-8

Ustala Zrodto sygnatu logiki, za pomocg ktérego udziela sie zezwolenia dla ustalonej
w P2-25 szybkiej rampy hamowania.

Zakres ustawien: OFF, din-1, din-2, din-3, din-4, din-5

Ustala zrodto sygnatu logiki, za pomoca ktérego uaktywnia sie tryb awaryjny-tryb poza-
rowy. Naped ignoruje nastepnie wszystkie btedy lub wytaczenia i pracuje do catkowitej
awarii lub braku energii.
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8.2.11 P1-15 Wybér funkcji wejs¢ binarnych

Eksploatacja
Z falownikiem

Funkcja wejs¢ binarnych urzadzenia MOVITRAC® LTP-B moze by¢ programowana
przez uzytkownika, tzn. posiada on mozliwos¢ wyboru tej funkciji, ktéra wymagana jest

dla danej aplikacji.

W ponizszych tabelach przedstawiono funkcje wejs¢ binarnych w zaleznosci od warto-
$ci parametru P1-12 (sterowanie za pomocq zaciskow / klawiatury / SBus) i P-15 (wybor

funkcji wejscia binarnego).

P1-15 | Wejscie binarne1 | Wejscie Wejscie binarne 3 Wejscie Wejscie analogowe 2 Uwagi / wstepnie
binarne 2 analogowe 1 ustawiona
wartos¢
1 O: Stop (blokada O: Do przodu O: Wybrana warto$¢ Analogowo 1 O: Wstepnie ustawiona -
stopnia mocy) C: Do tytu zadana predkosci wartos¢ zadana predkos¢ obrotowa 1
C: Start obrotowej predkosci obrotowej | C: Wstepnie ustawiona
(zezwolenie) C: Wstepnie ustawiona predkos¢ obrotowa 2
predkosc obrotowa 1, 2
2 O: Stop (blokada O: Do przodu Otwarty . Otwarty Otwarty . Wstepnie usta-
stopnia mocy) C: Do tytu wiona predkos$¢
C: Start obrotowa 1
(zezwolenie) Zamkn. Otwarty Otwarty Wstepnie usta-
wiona predkos$¢
obrotowa 2
Otwarty | Zamkn. Otwarty . Wstepnie usta-
wiona predkos¢
obrotowa 3
Zamkn. Zamkn. Otwarty Wstepnie usta-
wiona predkos$¢
obrotowa 4
Otwarty . Otwarty Zamkn. . Wstepnie usta-
wiona predkos¢
obrotowa 5
Zamkn. Otwarty Zamkn. Wstepnie usta-
wiona predkos$¢
obrotowa 6
Otwarty | Zamkn. Zamkn. . Wstepnie usta-
wiona predkos¢
obrotowa 7
Zamkn. Zamkn. Zamkn. Wstepnie usta-
wiona predkos$¢
obrotowa 8
3 O: Stop (blokada O: Do przodu O: Wybrana warto$¢ . Analogowo 1 Analogowo ref. momentu [-
stopnia mocy) C: Do tytu zadana predkosci wartos¢ zadana obrotowego.
C: Start obrotowej predkosci obrotowe;j
(zezwolenie) C: Wstepnie ustawiona
predkosc obrotowa 1
4 O: Stop (blokada O: Do przodu O: Wybrana wartos¢ Analogowo 1 O: rampa hamowania 1 -
stopnia mocy) C: Do tytu zadana predkosci wartos¢ zadana C: rampa hamowania 2
C: Start obrotowej predkosci obrotowe;j
(zezwolenie) C: Wstepnie ustawiona
predkosc obrotowa 1
5 O: Stop (blokada O: Do przodu O: Wybrana wartos¢ Analogowo 1 Analogowo 2 warto$¢ -
stopnia mocy) C: Do tytu zadana predkosci wartos¢ zadana zadana predkosci
C: Start obrotowej predkosci obrotowej | obrotowej
(zezwolenie) C: Wejscie analogowe 2
6 O: Stop (blokada O: Do przodu O: Wybrana warto$¢ Analogowo 1 Btad zewnetrzny ") -
stopnia mocy) C: Do tytu zadana predkosci wartos¢ zadana O: Btad
C: Start obrotowej predkosci obrotowej | C: Start
(zezwolenie) C: Wstepnie ustawiona
predkosc obrotowa 1
7 O: Stop (blokada 0: Do przodu Otwarty Otwarty Btad zewnetrzny") Wstepnie usta-
stopnia mocy) C: Do tytu O: Btad wiona predkos$¢
C: Start C: Start obrotowa 1
(zezwolenie) Zamkn. Otwarty Wstepnie usta-
wiona predkos$¢
obrotowa 2
Otwarty | Zamkn. Wstepnie usta-
wiona predkos$¢
obrotowa 3
Zamkn. Zamkn. Wstepnie usta-
wiona predkos$¢
obrotowa 4
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7 Parametry
Objasnienie parametrow

Z
P| Hz
P1-15 | Wejscie binarne 1 | Wejscie Wejscie binarne 3 Wejscie Wejscie analogowe 2 Uwagi / wstepnie
binarne 2 analogowe 1 ustawiona
wartos¢
8 O: Stop (blokada O: Do przodu Otwarty Otwarty O: rampa hamowania 1 Wstepnie usta-
stopnia mocy) C: Do tytu C: rampa hamowania 2 wiona predkos$¢
C: Start obrotowa 1
(zezwolenie) Zamkn. Otwarty Wstepnie usta-
wiona predkos¢
obrotowa 2
Otwarty Zamkn. Wstepnie usta-
wiona predkos$¢
obrotowa 3
Zamkn. Zamkn. Wstepnie usta-
wiona predkos¢
obrotowa 4
9 O: Stop (blokada O: Do przodu Otwarty Otwarty O: Wybrana warto$¢ Wstepnie usta-
stopnia mocy) C: Do tytu zadana predkosci wiona predkos$¢
C: Start obrotowej obrotowa 1
zezwolenie i C: Wstepnie ustawiona .
( ) Zamkn. Otwarty perko‘gg obrotowa 1 —4 | Wstepnie usta-
wiona predkos¢
obrotowa 2
Otwarty Zamkn. Wstepnie usta-
wiona predkos$¢
obrotowa 3
Zamkn. | Zamkn. Wstepnie usta-
wiona predkos¢
obrotowa 4
10 O: Stop (blokada O: Do przodu Zestyk zwierny (N.O.) Zestyk zwierny O: Wybrana wartos$¢ -
stopnia mocy) C: Do tytu Przy zamykaniu predko$¢ | (N.O.) zadana predkosci
C: Start obrotowa zwigksza sie Przy zamykaniu obrotowej
(zezwolenie) predkos$¢ obrotowa C: Wstepnie ustawiona
zmniejsza sig predkos¢ obrotowa 1
1 O: Stop (blokada O: Stop (blokada | O: Wybrana warto$¢ Analogowo 1 O: Wstepnie ustawiona -
stopnia mocy) stopnia mocy) zadana predkosci wartos¢ zadana predkos¢ obrotowa 1
C: Bieg w przod C: Bieg wstecz obrotowej predkosci obrotowej | C: Wstepnie ustawiona
C: Wstepnie ustawiona predkos¢ obrotowa 2
predkos¢ obrotowa 1, 2
12 O: Stop (blokada O: Stop (blokada | Otwarty Otwarty Otwarty Wstepnie usta-
stopnia mocy) stopnia mocy) wiona predkos$¢
C: Bieg w przod C: Bieg wstecz obrotowa 1
Zamkn. Otwarty Otwarty Wstepnie usta-
wiona predkos$¢
obrotowa 2
Otwarty Zamkn. Otwarty Wstepnie usta-
wiona predkos¢
obrotowa 3
Zamkn. Zamkn. Otwarty Wstepnie usta-
wiona predkos$¢
obrotowa 4
Otwarty Otwarty Zamkn. Wstepnie usta-
wiona predkos¢
obrotowa 5
Zamkn. Otwarty Zamkn. Wstepnie usta-
wiona predkos$¢
obrotowa 6
Otwarty Zamkn. Zamkn. Wstepnie usta-
wiona predkos¢
obrotowa 7
Zamkn. Zamkn. Zamkn. Wstepnie usta-
wiona predkos$¢
obrotowa 8
13 O: Stop (blokada O: Stop (blokada | O: Wybrana warto$¢ Analogowo 1 war- Analogowo ref. momentu | —
stopnia mocy) stopnia mocy) zadana predkosci to$¢ zadana predko- | obrotowego.
C: Bieg w przod C: Bieg wstecz obrotowej $ci obrotowej
C: Wstepnie ustawiona
predkosc¢ obrotowa 1
14 O: Stop (blokada O: Stop (blokada | O: Wybrana warto$é . Analogowo 1 O: rampa hamowania 1 -
stopnia mocy) stopnia mocy) zadana predkosci wartos¢ zadana C: rampa hamowania 2
C: Bieg w przod C: Bieg wstecz obrotowej predkos$ci obrotowe;j
C: Wstepnie ustawiona
predkosc obrotowa 1
15 O: Stop (blokada O: Stop (blokada | O: Wybrana warto$¢ Analogowo 1 Analogowo 2 warto$¢ -
stopnia mocy) stopnia mocy) zadana predkosci wartos¢ zadana zadana predkosci
C: Bieg w przéd C: Bieg wstecz obrotowej predkosci obrotowej | obrotowej
C: Wejscie analogowe 2
16 O: Stop (blokada O: Stop (blokada | O: Wybrana warto$¢ Analogowo 1 Btad zewnetrzny ! -
stopnia mocy) stopnia mocy) zadana predkosci wartos¢ zadana O: Btad
C: Bieg w przod C: Bieg wstecz obrotowej predkosci obrotowej | C: Start

C: Wstepnie ustawiona
predkos¢ obrotowa 1
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Parametry 7
Objasnienie parametrow |7

P1-15

Wejscie binarne 1

Wejscie Wejscie binarne 3
binarne 2

Wejscie Wejscie analogowe 2 Uwagi / wstepnie
analogowe 1 ustawiona
wartos¢

O: Stop (blokada
stopnia mocy)
C: Bieg w przod

O: Stop (blokada | Otwarty
stopnia mocy)
C: Bieg wstecz

Otwarty Btad zewnetrzny” Wstepnie usta-
O: Btad wiona predkos$¢
C: Start obrotowa 1

Zamkn.

Otwarty Wstepnie usta-

wiona predkos¢
obrotowa 2

Otwarty

Zamkn. Wstepnie usta-

wiona predkos$¢
obrotowa 3

Zamkn.

Zamkn. Wstepnie usta-

wiona predkos¢
obrotowa 4

O: Stop (blokada
stopnia mocy)
C: Bieg w przod

O: Stop (blokada | Otwarty
stopnia mocy)
C: Bieg wstecz

Zamkn.

Otwarty O: Rampa hamowania 1 Wstepnie usta-
C: Rampa hamowania 2 wiona predkos$¢
obrotowa 1

. Otwarty Wstepnie usta-

wiona predkos¢
obrotowa 2

Otwarty

Zamkn.

Zamkn. Wstepnie usta-

wiona predkos$¢
obrotowa 3

| Zamkn. Wstepnie usta-

wiona predkos¢
obrotowa 4

O: Stop (blokada
stopnia mocy)
C: Bieg w przod

O: Stop (blokada | Otwarty
stopnia mocy)
C: Bieg wstecz

Zamkn.

Otwarty O: Wybrana wartos$¢ Wstepnie usta-
zadana predkosci wiona predkos$¢
obrotowej obrotowa 1

C: Wstepnie ustawiona

Otwarty predkoé¢ obrotowa 1 —4 | Wstepnie usta-

wiona predkos¢
obrotowa 2

Otwarty

Zamkn.

Zamkn. Wstepnie usta-

wiona predkos$¢
obrotowa 3

| Zamkn. Wstepnie usta-

wiona predkos¢
obrotowa 4

20

O: Stop (blokada
stopnia mocy)
C: Bieg w przod

O: Stop (blokada | Zestyk zwierny (N.O.)
stopnia mocy) Przy zamykaniu predkos¢
C: Bieg wstecz obrotowa zwigksza sie

Zestyk zwierny (N.O.) | O: Wybrana warto$¢ Zastosowanie dla
Przy zamykaniu zadana predkosci pracy

predkos$¢ obrotowa obrotowej z potencjometrem
zmniejsza sie C: Wstepnie ustawiona silnika

predkos¢ obrotowa 1

21

O: Stop (blokada
stopnia mocy)
C: Bieg w przod
(samohamujacy)

O: Stop (blokada | O: Stop (blokada stopnia
stopnia mocy) mocy)

C: Start C: Bieg wstecz
(samohamujacy)

1) Zewnetrzny btad definiowany jest w parametrze P2-33.

Wybér wartosci
zadanej predkosci
obrotowej

WSKAZOWKA

Analogowo 1 O: Wybrana wartos$¢ Funkcja
wartos¢ zadana zadana predkosci uaktywniona,
predkosci obrotowej | obrotowej gdy P1-12=0
C: Wstepnie ustawiona

predkos¢ obrotowa 1

Parametr P1-15 moze zosta¢ rowniez ustawiony na "0", co odpowiada tej samej
funkcji, co ostatnio wybrany wpis. W przypadku korzystania ze sterowania SEW-
EURODRIVE funkcje wejsciowe moga rozni¢ sie w zaleznosci od wewnetrznych

ustawien falownika.

Wspomniane w poprzednim rozdziale "zrédto wartosci zadanej predkosci obrotowej"
okreslane jest przez warto$¢ ustawiong w P7-12 (zaciski / klawiatura / SBus).

P1-12 (sterowanie za pomocga zaciskow /
klawiatury / SBus)

Tryb pracy z zaciskami

Wejscie binarne 2

Wejscie analogowe 1

Tryb klawiatury (jednokierunkowy)

Cyfrowy potencjometr

Tryb klawiatury (dwukierunkowy)

Cyfrowy potencjometr

Tryb PID uzytkownika

Wyjscie regulatora PID

Tryb Slave
SBus (protokét MOVILINK®)
Magistrala CAN

Warto$¢ zadana predkosci obrotowej przez Optibus
Wartos$¢ zadana predkosci obrotowej przez SBus
Warto$¢ zadana predkosci obrotowej przez CAN-Bus

Modbus

Wartos¢ zadana predkosci obrotowej przez Modbus

0N O W N 2O

SBus (MOVI-PLC® Motion Protocol)

Warto$¢ zadana predkosci obrotowej przez SBus
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7 Parametry
7 Objasnienie parametrow

8.2.12 Dzwignica

Ustawienia ogdlne

Aby uaktywni¢ funkcje dzwignicy, nalezy ustawi¢ P4-12 (sterowanie hamulca silnika) na
"1". Jesli funkcja dzwignicy jest uaktywniona, to wszystkie parametry istotne dla trybu
dzwignicy sg uaktywnione i zablokowane. Te parametry to:

Styk przekaznikowy
Opbznienie otwierania hamulca
Opodznienie zamykania hamulca

Wstepnie ustawiona predkosc¢ obrotowa 7 staje sie predkoscig obrotowa dla otwie-
rania hamulca

Wstepnie ustawiona predkos¢ obrotowa 8 staje sie predkoscig obrotowg dla zamy-
kania hamulca

Czoper hamulcowy uaktywniony

WSKAZOWKA

Brak jednej fazy silnika nie zawsze jest wykrywalny.

Aby funkcja dzwignicowa mogta by¢ prawidtowo wykonywana, hamulec silnika musi
by¢ sterowany przez falownik.

Prawe obroty odpowiadajg kierunkowi w gore.
Lewe obroty odpowiadajag kierunkowi w dét.

Aby zmieni¢ kierunek obrotéw, nalezy zatrzymaé silnik (hamulec zamkniety).
Blokada stopnia mocy musi by¢ wigczona, zanim kierunek obrotéw bedzie mogt
zosta¢ zmieniony.
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Parametry 7 8
Objasnienie parametrow |7

Tryb dzwignicy Ponizszy wykres przedstawia prace w trybie dzwignicy.

A

Zadana predko$¢
obrotowa

Predko$¢ obrotowa
otwierania hamulca

Predkos¢ obrotowa -
uruchamiania hamulca

A
Zezwolenie (DI01)
Hamulec mechaniczny
Styk przekaznika 2
t1 t2 t3 t4 t5 t6 t7
3210688907
tq Zezwolenia napedu
t1-to Silnik rozpedza sie do predkosci obrotowej otwierania hamulca (wstepnie ustawiona predkos¢
obrotowa 7)
to Predkos$¢ obrotowa otwierania hamulca osiagnieta
to-t3 Prég momentu obrotowego (P4-15) sprawdzony. Jesli prég momentu obrotowego nie zostanie
przekroczony w czasie Timeout (P4-16), falownik zasygnalizuje btad.
t3 Przekaznik otwiera sie
t3-t4 Hamulec otwiera sie w przedziale czasu otwierania hamulca (P4-13)
ty Hamulec jest otwarty i naped rozpedza sie do zadanej predkosci obrotowe;j
ty-t5 Normalna praca
ts Blokada napedu
ts-tg Naped zwalnia do predkosci obrotowej zamykania hamulca (wstepnie ustawiona predkosé
obrotowa 8)
te Przekaznik zamyka sie
ts-tg Hamulec zamyka sie w przedziale czasu otwierania hamulca (P4-14)
t7 Hamulec jest zamkniety a naped zatrzymany
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9 7 Oprogramowanie
7 Sterowanie Modbus

9 Oprogramowanie

9.1 Sterowanie Modbus
9.1.1 Specyfikacja

Ponizsza tabela zawiera ustawienia dla zastosowania terminalu zdalnej obstugi Modbus
do MOVITRAC® LTP-B.

Protokot Modbus RTU

Kontrola btedéw CRC

Szybkos$¢ transmisji 9600 bps, 19200 bps, 38400 bps, 57600 bps, 115200 bps (standard)
Format danych 1 bit startowy / 8 bitéw danych / 1 bit zatrzymania, brak parzystosci
Sygnat fizyczny RS-485 (dwuzytowy)

Zigcze uzytkownika RJ45

9.1.2 Schemat obsadzenia pamieci

Rejestr Goérny baijt Dolny baijt Komenda Typ
1 Komenda - 03, 06 Read/Write
2 Warto$¢ zadana predkosci | — 03, 06 Read/Write
obrotowe;j
3 Warto$¢ zadana momentu | — 03, 06 Read/Write
obrotowego
4 Czas rampy rozpedowe;j Czas rampy hamowania 03, 06 Read/Write
Zarezerwowane - 03 Tylko do
odczytu
6 Kod btedu Stan falownika 03 Tylko do
odczytu
7 Predkos¢ obrotowa silnika | — 03 Tylko do
odczytu
8 Prad silnikowy - 03 Tylko do
odczytu
9 Moment obrotowy silnika - 03 Tylko do
odczytu
10 Moc silnika - 03 Tylko do
odczytu
11 Status wejscia binarnego - 03 Tylko do
odczytu
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Oprogramowanie
Sterowanie Modbus  [7

9.1.3 Opis rejestru

Typ Numer  Nazwa rejestru Opis
rejestru
Read/Write 1 Polecenie dla napedu 0: CMD Ustawienie polecenia dla napedu
. 00: Stop
1: CMD 01: Start
10: Resetowanie
2:2nd Flag Wybor 2. Rampa hamowania
3—-15: Zarezerwowane Zarezerwowane
2 Ustawienie wartosci Ten rejestr zawiera warto$¢ zadana predkosci obrotowej z jednym miejscem po
zadanej predkosci przecinku (200 = 20,0 Hz). Maksymalna warto$¢ zadana predkosci obrotowej
obrotowej ograniczana jest przez P1-01.
3 Ustawienie odniesienia | Ten rejestr zawiera warto$¢ zadang momentu obrotowego z jednym miejscem
momentu obrotowego po przecinku (450 = 45,0 %). Zakres danych rozpoczyna sig od 0 (0 %) i konczy
na 2000 (200,0 %).
Warto$¢ zadana momentu obrotowego uaktywniana jest tylko wéwczas, gdy
P4-06 = 3 i gdy naped regulowany jest wektorowo.
4 Ustawienie rampy Low Byte: Czas rampy rozpedowej Wersja -OM
rozpedowej i rampy High Byte: Czas rampy hamowania
hamowania (zakres: 0—255)
Steruje czas rampy rozpedowe;j i Wersja -00
rampy hamowania symultanicznie.
(zakres: 0—6000)
Czas rampy w sekundach x 10 (np. 100 = 10,0 s)
Tylko do 6 Stan falownika i kod Gorny bajt podaje kod btedu (jesli naped wyzwolit btad).
odczytu btedu Dolny bajt wskazuje stan napedu:
0: Naped zatrzymany
1: Naped pracuje
2: Naped wykazuje btad

7 Informacja o predkosci Ten rejestr zawiera informacje o predkosci obrotowe;j silnika. Dane podawane

obrotowej silnika sg w Hz z jednym miejscem po przecinku (np. 234 = 23,4 Hz).

8 Prad silnikowy Ten rejestr zawiera informacje o natezeniu pradu silnika. Dane podawane sg
w A z jednym miejscem po przecinku (np. 87 = 8,7 A).

9 Moment obrotowy Ten rejestr zawiera informacje o momencie obrotowym odbioru napedu silnika.

silnika Wskazanie w procentach; 100,0 % odpowiada znamionowemu momentowi
silnika. Wartosci podawane sg z jednym miejscem po przecinku.

10 Moc silnika Ten rejestr zawiera informacje o mocy silnika. Dane podawane sa z dokladnos-
cig do dwoch miejsc po przecinku (np. 124 = 1,24 kW / KM). Jednostka zalezy
od wybranego typu napedu.

11 Status wejscia Wartos¢ w tym rejestrze przedstawia stan wejscia binarnego na zaciskach

binarnego

falownika (wejscie binarne 1-4). Najnizszy bit odnosi sig¢ do stanu wejscia
binarnego 1.
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RVA[ |72 Oprogramowanie
7 Sterowanie Modbus

P| Hz

9.1.4 Wartosci wewnetrzne

Przyktad
przeptywu danych

W przypadku niektorych parametrow odnoszgcych sie do predkosci obrotowej falownik
korzysta z wewnetrznej wartosci zamiast rzeczywistej predkosci obrotowej w Hz, aby
zwiekszyC rozdzielczosé. Aby poprawnie ustawi¢ te parametry odnoszace sie do
predkosci obrotowej, nalezy korzystaé z wewnetrznej wartosci zamiast warto$ci
wyswietlane;.

Wewnetrzna predko$¢ obrotowa = predko$¢ obrotowa w Hz x wspdtczynnik

Przy P1-09 < 100 Hz Wspodtczynnik = 60 np. 30,5 Hz = 1830
Przy P1-09 = 101 — 199 Hz Wspotczynnik = 30 np. 30,5 Hz =915
Przy P1-09 = 200 Hz Wspétczynnik = 15 np. 250 Hz = 3750

Dane odczytu Modbus-RTUz rejestru 6:

Zapytanie [01] [03] [00] [05] [00] [01] [94] [0B]
Adres Komenda Rejestr adresu | Liczba Suma kontrolna
falownika startowego rejestréw

Odpowiedz [01] [03] [02] [00] [00] [B8] [44]
Adres Komenda Liczba bajtow Dane Suma kontrolna
falownika danych

Prosimy przestrzegac¢: Adresem startowym dla rejestru 6 jest "5".
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Dane techniczne MOVITRAC® LTP-B Al 11

Zgodnos¢ |3

10
10.1 Zgodnosé

Dane techniczne MOVITRAC® LTP-B

Wszystkie produkty spetniajg wymienione ponizej normy miedzynarodowe:

Oznaczenie CE zgodne z dyrektywa niskonapieciowg

Przetwornik mocy UL 508C

EN 61800-3 Elektryczne uktady napedowe mocy o regulowanej predkosci — czes¢ 3

EN 61000-6 / -2, -3, -4 Norma branzowa dotyczaca odpornosci na zakiécenia elek-
tromagnetyczne / emisji zaktocen elektromagnetycznych (EMC)

Stopien ochrony zgodny z NEMA 250, EN 60529

Klasa palnosci zgodnie z UL 94

C-Tick
cUL

10.2 Warunki otoczenia

10.3 Moc i prad

Zakres temperatury otoczenia podczas
pracy

-10 °C do +50 °C przy standardowej czestotliwosci PWM
(IP20)

-10 °C do +40 °C przy standardowej czestotliwosci PWM
(IP55, NEMA 12 K)

Maksymalna redukcja w zaleznos$ci od
temperatury otoczenia

Zakres temperatur magazynowania

4 % / °C do 55 °C dla napedow 1P20
4 % / °C do 50 °C dla napedéw IP55, NEMA 12 K

od -40 °C do +60 °C

Maksymalna wysokos$¢ ustawienia dla
pracy znamionowej

Redukcja powyzej 1000 m

Maksymalna wzgledna wilgotno$¢
powietrza

1000 m

1% / 100 m do maks. 2000 m
95% (niedozwolone zroszenie)

Stopien ochrony standardowej obudowy

Wyzszy stopien ochrony obudowy
falownika

IP20
IP55, NEMA 12 K

10.3.1 1-fazowy system 230 V AC dla 3-fazowych silnikéw 230 V AC

IP20 Standard z filtrem Typ MC LTP-B... 0008-2B1-4-00 0015-2B1-4-00 0022-2B1-4-00
Numer katalogowy 18251382 18251528 18251641

Obudowa IP55 / NEMA 12 Typ ‘ MC LTP-B... 0008-2B1-4-10 0015-2B1-4-10 0022-2B1-4-10
Z filtrem Numer katalogowy 18251390 18251536 18251668
Napigcie sieci Uprzewodu 1x AC 200-240V £ 10 %
Czestotliwo$¢ sieciowa forzewodu 50/60Hz+5 %
Przekréj przewodow sieciowych mm? 2,5 4,0

AWG 14 12
Bezpiecznik sieciowy A 16 20 32 (35)Y
Znamionowy prad wejsciowy A 10,5 16,2 23,8

.

Zalecana moc silnika kW 0,75 1,5 2,2

PS 1,0 2,0 3
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A 7 "l Dane techniczne MOVITRAC® LTP-B
7 Moc i prad
P| Hz

Napigcie na wyjsciu Usiinik 3 % 20 — Uprzewodu
Prad wyjsciowy A 4,3 7 10,5
Przekrdéj kabla silnika Cu 75C mm? 1,5 2,5
AWG 16 14
Maks. dlugos¢é przewodow ekranowany 100
silnika : m
nieekranowany 150

1) Zalecana warto$¢ dla zgodnosci UL

Wielkosé 2

Utrata ciepta przy znamionowej mocy W 45 66
wyjsciowej

Minimalna warto$¢ rezystora hamujacego Q 27
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Dane techniczne MOVITRAC® LTP-B
Moc i prad

10.3.2 3-fazowy system 230 V AC dla 3-fazowych silnikéw 230 V AC

Wielkos¢ 2 & 3

1P20 Typ MC 0008-2A3-4- | 0015-2A3-4- | 0022-2A3-4- | 0030-2A3-4- | 0040-2A3-4- = 0055-2A3-4-
Standard LTP-B... 00 00 00 00 00 00

Z filtrem Numer katalogowy 18251358 18251471 18251617 18251722 18251765 18251846
Obudowa Typ MC 0008-2A3-4- | 0015-2A3-4- | 0022-2A3-4- | 0030-2A3-4- | 0040-2A3-4- = 0055-2A3-4-
IP55 / LTP-B... 10 10 10 10 10 10
'Z\IEI':/rIeAn;Iz Numer katalogowy 18251366 18251498 18251625 18251730 18251773 18251854

wejsciowy

Napigcie sieci Uprze- 3 xAC 200-240V =10 %

wodu
Czegstotliwos¢ sieciowa forzewodu 50/60Hz+5%
Przekréj przewodow . mm2 1,5 2,5 4,0 6,0
sieciowych AWG 16 14 12 10
Bezpiecznik sieciowy A 10 10 16 32 (35)" 50
Znamionowy prad A 5,7 8,4 13,1 16,1 20,7 25

rezystora hamujacego

1) Zalecana wartos¢ dla zgodnosci UL

2) Obudowa IP20 — wielko$¢ 3 / obudowa P55 — wielko$¢ 4

Instrukcja obstugi — MOVITRA c®LTP-B

Zalecana moc silnika kW 0,75 1,5 2,2 3 4 5,5
PS 1,0 2,0 3,0 4,0 54 7.4

Napiecie na wyjsciu Usiinik 3 % 20 — Uprzewodu
Prad wyj$ciowy A 4,3 7 10,5 ‘ 14 18 24
Przekréj kabla silnika mm? 1,5 2,5 4 6
Cu7sC AWG 16 14 12 10
Maks.’ ) ekrano- 100
dtugosc¢ wany
przewodow ieek |
silnika nieekrano- 150

wany
Wielkosé 2 3 3/42)
Utrata ciepta przy znamio-
nowej mocy wyjsciowej 45 66 90 120 165
Minimalna warto$¢ 27 29 12
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Dane techniczne MOVITRAC® LTP-B
7 Moc i prad

Wielkos¢ 4 & 5

Obudowa IP55 /

Typ

MC LTP-B...

0075-2A3-4-10

0110-2A3-4-10

0150-2A3-4-10

0185-2A3-4-10

NEMA 12 Numer katalogowy 18251919 18251978 18252036 18252060

Napigcie sieci Uprzewodu 3 xAC 200-240V =10 %
Czestotliwo$¢ sieciowa forzewodu 50/60Hz+5%
Przekroj przewodow mm? 10 16 25
sieciowych AWG 8 6 4
Bezpiecznik sieciowy A 50 63 80
Znamionowy prad wejsciowy A 46,6 54,1 69,6 76,9
Zalecana moc silnika kW 7,5 11 15 18,5
PS 10,1 14,8 20,1 24,8
Napiecie na wyjsciu Usiinik 3 % 20 — Uprzewodu
Prad wyjsciowy A 39 46 61 ‘ 72
Przekroj kabla silnika Cu 75C | mm? 10 16 25
AWG 8 6 4
Maks. dtugosc ekrano-
. 100
przewodow wany
silnika = m
nieekrano- 150
wany

hamujacego

Wielkosé 4 5

Utrata ciepta przy znamio-

nowej mocy wyjsciowej w 225 330 450 585
Minimalna warto$¢ rezystora o) 12 6
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Dane techniczne MOVITRAC® LTP-B

Moc i prad

Wielkosc¢ 6

Obudowa IP55/ | Typ

MC LTP-B...

0220-2A3-4-10

0300-2A3-4-10

0370-2A3-4-10

0450-2A3-4-10

NEMA 12 Numer katalogowy 18252087 18252117 18252141 18252176

Napigcie sieci Uprzewodu 3 xAC 200-240V =10 %

Czestotliwo$¢ sieciowa forzewodu 50/60Hz+5%

Przekréj przewodow mm? 35 50 70 90
sieciowych AWG 2 110 210 400
Bezpiecznik sieciowy A 100 125 160 200
Znamionowy prad wejsciowy A 92,3 116 150 176

Zalecana moc silnika kW 22 30 37 45
PS 30,0 40,2 49,6 60,3
Napiecie na wyjsciu Usiinik 3 % 20 — Uprzewodu
Prad wyjsciowy A 90 110 150 180
Przekroj kabla silnika Cu 75C | mm? 35 50 70 90
AWG 2 1/0 2/0 4/0
Maks. dtugosc ekrano-
. 100
przewodow wany
silnika = m
nieekrano- 150
wany

hamujacego

Instrukcja obstugi — MOVITRA c®LTP-B

Wielkosé 6

Utrata ciepta przy znamio-

nowej Mocy Wyj$ciowej W 660 900 1110 1350
Minimalna warto$¢ rezystora o) 6 3
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7 / Moc i prad

Dane techniczne MOVITRAC® LTP-B

P| Hz
Wielko$c 7
Obudowa IP55 / NEMA 12 | Typ MC LTP-B... 0550-2A3-4-10 0750-2A3-4-10 0900-2A3-4-10
Numer katalogowy 18252206 18252230 18252265
Napigcie sieci Uprzewodu 3 x AC 200-240 V + 10 %
Czestotliwo$¢ sieciowa forzewodu 50/60Hz+5%
Przekroj przewodoéw sieciowych mm? 150 2x120 2 x120
AWG - - -
Bezpiecznik sieciowy A 250 315 400
Znamionowy prad wejsciowy A 217 355 312

Zalecana moc silnika kW 55 75 90

PS 73,8 100,6 120,7
Napiecie na wyjsciu Usiinik 3 % 20 — Uprzewodu
Prad wyjsciowy A 202 248 302
Przekroéj kabla silnika Cu 75C mm? 150 2x120 2 x120

AWG 4/0 - -
Maks. dtugos¢ przewoddéw | ekranowany 100
silnika nieekrano m

; 150
wany

Wielkosé 7

Utrata ciepta przy znamionowej mocy W 1650 2950 2700
wyjsciowej

Minimalna warto$¢ rezystora hamujacego | Q 3
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Dane techniczne MOVITRAC® LTP-B
Moc iprad [7

10.3.3 3-fazowy system 400 V AC dla 3-fazowych silnikéw 400 V AC

Wielkos¢ 2 & 3
1P20 Typ MC 0008-5A3-4- | 0015-5A3-4- 0022-5A3-4- | 0040-5A3-4- | 0055-5A3- | 0075-5A3- | 0110-5A3-
Standard LTP- 00 00 00 00 4-00 4-00 4-00
B...
Numer katalogowy 18251412 18251552 18251684 18251803 18251870 = 18251927 | 18251986
Obudowa | Typ MC 0008-5A3-4- | 0015-5A3-4- 0022-5A3-4- | 0040-5A3-4- | 0055-5A3- | 0075-5A3- | 0110-5A3-
IP55 / LTP- 10 10 10 10 4-10 4-10 4-10
NEMA 12 B...
Numer katalogowy 18251420 18251560 18251692 18251811 18251889 | 18251935 | 18251994

wejsciowy

Napiecie sieci Uprze- 3 x AC 380-480V £ 10 %

wodu
Czestotliwosc sieciowa | fprze. 50/60Hz+5%

wodu
Przekroj przewodow mm?2 1,5 2,5 4 6
sieciowych AWG 16 14 12 10
Bezpiecznik sieciowy | A 6 10 16 16 (15)") 20 25 32 (35)
Znamionowy prad A 3,1 48 7,2 10,8 17,6 22,1 28,2

Zalecana moc silnika kW 0,75 1,5 2,2 4 55 7,5 11
PS 1 2 3 54 7.4 10,1 14,8

Napigcie na wyjsciu Usiinik 3 % 20 — Uprzewodu

Prad wyjsciowy A 2.2 \ 4.1 58 \ 95 \ 14 18 24

Przekrdéj kabla silnika mm? 1,5 2,5 4 6

Cu7sC AWG 16 14 12 10

Maks. ekrano-

dlugosé | wany 100

przewo- - m

dow sil- nieekrano- 150

nika wany

rezystora hamujacego

1) Zalecana wartos¢ dla zgodnosci UL
2) Obudowa IP20 — wielko$¢ 3 / obudowa IP55 — wielko$¢ 4

Instrukcja obstugi — MOVITRA c®LTP-B

Wielkos¢ 2 3/42)
Utrata ciepta przy

zZnamionowej mocy w 22 45 66 120 165 225 330
wyjsciowej

Minimalna warto$¢ o) 82 47
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7 Moc i prad

Dane techniczne MOVITRAC® LTP-B

Wielkos¢ 4 & 5

Obudowa Typ MC LTP-B... 0150-5A3-4-10 = 0185-5A3-4-10 | 0220-5A3-4-10 | 0300-5A3-4-10 | 0370-5A3-4-10
:\T E5 I\SIIL 12 Numer katalogowy 18252044 18252079 18252095 18252125 18252168

Napigcie sieci Uprzewodu 3 x AC 380—480V +10 %

Czegstotliwos¢ sieciowa forzewodu 50/60Hz+5%

Przekroj przewodow mm? 10 16 25 35
sieciowych AWG 10 6 4 2
Bezpiecznik sieciowy A 50 63 80
Znamionowy prad A 32,9 46,6 54,1 69,6 76,9
wejsciowy

Zalecana moc silnika kW 15 18,5 22 30 37
PS 20,1 24,8 30,0 40,2 49,6
Napiecie na wyjsciu Usiinik 3 % 20 = Uprzewodu
Prad wyjsciowy A 30 39 46 61 72
Przekréj kabla silnika mm? 6 10 16 25
Cu7sC AWG 10 8 6 4
Maks. dtu- ekrano- 100
gosé prze- | wany
wodow ek 'm
silnika nieekrano- 150
wany

rezystora hamujacego

Wielkosé 4 5

Utrata ciepta przy znamio-

NOWe] Mocy Wyjéciowe] w 450 555 660 900 1110
Minimalna warto$¢ 27 12
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Dane techniczne MOVITRAC® LTP-B

Moc i prad

Wielkosc¢ 6

Obudowa IP55/ | Typ

MC LTP-B...

0450-5A3-4-10

0550-5A3-4-10

0750-5A3-4-10

0900-5A3-4-10

NEMA 12 Numer katalogowy 18252184 18252214 18252249 18252273

Napigcie sieci Uprzewodu 3 x AC 380480V +10 %
Czestotliwo$¢ sieciowa forzewodu 50/60Hz +5 %
Przekréj przewodow mm? 35 50 70 90
sieciowych AWG 2 110 200 400
Bezpiecznik sieciowy A 100 125 160 200
Znamionowy prad wejsciowy | A 92,3 116 150 176
Zalecana moc silnika kW 45 55 75 90
PS 60,3 73,8 100,6 120,7
Napiecie na wyjsciu Usimnik 3 % 20 — Uprzewodu
Prad wyjsciowy A 90 110 150 180
Przekroj kabla silnika Cu 75C | mm? 35 50 70 90
AWG 2 1/0 2/0 4/0
Maks. dtugosc ekrano-
p 100
przewodow wany
silnika . m
nieekrano- 150
wany

hamujacego

Instrukcja obstugi — MOVITRA c®LTP-B

Wielkosé 6

Utrata ciepta przy znamio-

nowej Mocy Wyj$ciowej w 1350 1650 2250 2700
Minimalna warto$¢ rezystora 0 12 6
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10 A 7 " Dane techniczne MOVITRAC® LTP-B
7 Moc i prad
P| Hz
Wielko$c 7
Obudowa IP55 / Typ MC LTP-B... 1100-5A3-4-10 1320-5A3-4-10 1600-5A3-4-10
NEMA 12 Numer katalogowy 18252303 18252311 18252346
Napigcie sieci Uprzewodu 3 x AC 380480V +10 %
Czestotliwo$¢ sieciowa forzewodu 50/60Hz 5%
Przekroj przewodoéw sieciowych mm? 150 2x120 2x120
AWG - - -
Bezpiecznik sieciowy A 250 315 315
Znamionowy prad wejsciowy A 217 255 312
Zalecana moc silnika kW 110 132 160
PS 147,5 177,0 214,6
Napiecie na wyjsciu Usiinik 3 % 20 — Uprzewodu
Prad wyjsciowy A 202 240 302
Przekroéj kabla silnika Cu 75C mm? 150 2x120 2x120
AWG - - -
Maks. dtugos¢ przewo- | ekranowany 100
dow silnika nieekrano m
- 150
wany
Wielkosé 7
Utrata ciepta przy znamionowej mocy W 3300 3960 4800
wyjsciowej
Minimalna wartos¢ rezystora 0 47
hamujacego
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11 Lista adresow

Niemcy

Glowny zarzad Bruchsal SEW-EURODRIVE GmbH & Co KG Tel. +49 7251 75-0

Zaktad produkcyjny Ernst-Blickle-StralRe 42 Fax +49 7251 75-1970

Dystrybucja D-76646 Bruchsal http://www.sew-eurodrive.de
Adres pocztowy sew@sew-eurodrive.de
Postfach 3023 « D-76642 Bruchsal

Zaklad produkcyjny Bruchsal SEW-EURODRIVE GmbH & Co KG Tel. +49 7251 75-0

I Przekfadnie Christian-Pahr-Str.10 Fax +49 7251 75-2970

przemystowe D-76646 Bruchsal

Service Mechanics / SEW-EURODRIVE GmbH & Co KG Tel. +49 7251 75-1710

Competence Center

Mechatronics

Ernst-Blickle-StraRe 1
D-76676 Graben-Neudorf

Fax +49 7251 75-1711
sc-mitte@sew-eurodrive.de

Elektronika SEW-EURODRIVE GmbH & Co KG Tel. +49 7251 75-1780
Ernst-Blickle-StralRe 42 Fax +49 7251 75-1769
D-76646 Bruchsal sc-elektronik@sew-eurodrive.de
Drive Technology Poétnocz SEW-EURODRIVE GmbH & Co KG Tel. +49 5137 8798-30
Center Alte Ricklinger Stralle 40-42 Fax +49 5137 8798-55
D-30823 Garbsen (przy Hannover) sc-nord@sew-eurodrive.de
Wschod SEW-EURODRIVE GmbH & Co KG Tel. +49 3764 7606-0
Dankritzer Weg 1 Fax +49 3764 7606-30
D-08393 Meerane (przy Zwickau) sc-ost@sew-eurodrive.de
Potudnie SEW-EURODRIVE GmbH & Co KG Tel. +49 89 909552-10
DomagkstralRe 5 Fax +49 89 909552-50
D-85551 Kirchheim (przy Monachium) sc-sued@sew-eurodrive.de
Zachod SEW-EURODRIVE GmbH & Co KG Tel. +49 2173 8507-30

Siemensstralle 1

D-40764 Langenfeld (przy Dusseldorf)

Fax +49 2173 8507-55
sc-west@sew-eurodrive.de

Drive Service Hotline / dyzur telefoniczny 24-h

+49 180 5 SEWHELP
+49 180 5 7394357

Dalsze adresy dotyczace punktéw serwisowych w Niemczech na zadanie.

Francja
Zaklad produkcyjny Haguenau SEW-USOCOME Tel. +33 388 73 67 00
Dystrybucja 48-54 route de Soufflenheim Fax +33 3 88 73 66 00
Serwis B. P. 20185 http://www.usocome.com
F-67506 Haguenau Cedex sew@usocome.com
Zaklad produkcyjny Forbach SEW-USOCOME Tel. +33 3 87 29 38 00
Zone industrielle
Technopodle Forbach Sud
B. P. 30269
F-57604 Forbach Cedex
Zaklad montazowy  Bordeaux SEW-USOCOME Tel. +33 5 57 26 39 00
Dystrybucja Parc d'activités de Magellan Fax +33 5 57 26 39 09
Serwis 62 avenue de Magellan - B. P. 182
F-33607 Pessac Cedex
Lyon SEW-USOCOME Tel. +33 4 72 15 37 00
Parc d'affaires Roosevelt Fax +334 721537 15
Rue Jacques Tati
F-69120 Vaulx en Velin
Nantes SEW-USOCOME Tel. +33 2 40 78 42 00

Parc d’activités de la forét
4 rue des Fontenelles
F-44140 Le Bignon

Fax +3324078 42 20
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Francja
Paris SEW-USOCOME Tel. +33 1 64 42 40 80
Zone industrielle Fax +33 1 64 42 40 88
2 rue Denis Papin
F-77390 Verneuil I'Etang
Dalsze adresy dotyczace punktéw serwisowych we Francji na zagdanie.
Algieria
Dystrybucja Algier REDUCOM Sarl Tel. +213 21 8214-91
16, rue des Freres Zaghnoune Fax +213 21 8222-84
Bellevue info@reducom-dz.com
16200 El Harrach Alger http://www.reducom-dz.com
Argentyna

Zaktad montazowy

Buenos Aires

SEW EURODRIVE ARGENTINA S.A.

Tel. +54 3327 4572-84

Dystrybucja Ruta Panamericana Km 37.5, Lote 35 Fax +54 3327 4572-21
(B1619IEA) Centro Industrial Garin sewar@sew-eurodrive.com.ar
Prov. de Buenos Aires http://www.sew-eurodrive.com.ar
Australia
Zaklady montazowe Melbourne SEW-EURODRIVE PTY. LTD. Tel. +61 3 9933-1000
Dystrybucja 27 Beverage Drive Fax +61 3 9933-1003
Serwis Tullamarine, Victoria 3043 http://www.sew-eurodrive.com.au
enquires@sew-eurodrive.com.au
Sydney SEW-EURODRIVE PTY. LTD. Tel. +61 2 9725-9900
9, Sleigh Place, Wetherill Park Fax +61 2 9725-9905
New South Wales, 2164 enquires@sew-eurodrive.com.au
Austria
Zaklad montazowy  Wieden SEW-EURODRIVE Ges.m.b.H. Tel. +43 1 617 55 00-0
Dystrybucja Richard-Strauss-Strasse 24 Fax +43 1 617 55 00-30
Serwis A-1230 Wien http://www.sew-eurodrive.at
sew@sew-eurodrive.at
Belgia
Zaktad montazowy  Bruksela SEW-EURODRIVE n.v./s.a. Tel. +32 16 386-311

Dystrybucja Researchpark Haasrode 1060 Fax +32 16 386-336
Serwis Evenementenlaan 7 http://www.sew-eurodrive.be
BE-3001 Leuven info@sew-eurodrive.be
Service Przektadnie SEW-EURODRIVE n.v./s.a. Tel. +32 84 219-878
Competence Center przemystowe Rue de Parc Industriel, 31 Fax +32 84 219-879
BE-6900 Marche-en-Famenne http://www.sew-eurodrive.be
service-wallonie@sew-eurodrive.be
Biatorus
Dystrybucja Minsk SEW-EURODRIVE BY Tel.+375 17 298 47 56 / 298 47 58
RybalkoStr. 26 Fax +375 17 298 47 54
BY-220033 Minsk http://www.sew.by
sales@sew.by
Brazylia
Zaklad produkcyjny Sao Paulo SEW-EURODRIVE Brasil Ltda. Tel. +55 11 2489-9133
Dystrybucja Avenida Amancio Gaiolli, 152 - Fax +55 11 2480-3328
Serwis Rodovia Presidente Dutra Km 208 http://www.sew-eurodrive.com.br

Guarulhos - 07251-250 - SP
SAT - SEW ATENDE - 0800 7700496

sew@sew.com.br
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Brazylia
Zaklady montazowe Rio Claro SEW-EURODRIVE Brasil Ltda. Tel. +55 19 3522-3100
Dystrybucja Rodovia Washington Luiz, Km 172 Fax +55 19 3524-6653
Serwis Condominio Industrial Conpark montadora.rc@sew.com.br
Caixa Postal: 327
13501-600 — Rio Claro / SP
Joinville SEW-EURODRIVE Brasil Ltda. Tel. +55 47 3027-6886
Rua Dona Francisca, 12.346 — Pirabeiraba Fax +55 47 3027-6888
89239-270 — Joinville / SC filial.sc@sew.com.br
Indaiatuba SEW-EURODRIVE Brasil Ltda. Tel. +55 19 3835-8000
Estrada Municipal Jose Rubim, 205 sew@sew.com.br
Rodovia Santos Dumont Km 49
13347-510 - Indaiatuba / SP
Butgaria
Dystrybucja Sofia BEVER-DRIVE GmbH Tel. +359 2 9151160
Bogdanovetz Str.1 Fax +359 2 9151166
BG-1606 Sofia bever@bever.bg
Chile
Zaktad montazowy  Santiago de SEW-EURODRIVE CHILE LTDA. Tel. +56 2 75770-00
Dystrybucja Chile Las Encinas 1295 Fax +56 2 75770-01
Serwis Parque Industrial Valle Grande http://www.sew-eurodrive.cl
LAMPA ventas@sew-eurodrive.cl
RCH-Santiago de Chile
Adres pocztowy
Casilla 23 Correo Quilicura - Santiago - Chile
Chiny
Zaktad produkcyjny Tiencin SEW-EURODRIVE (Tianjin) Co., Ltd. Tel. +86 22 25322612
Zaktad montazowy No. 46, 7th Avenue, TEDA Fax +86 22 25323273
Dystrybucja Tianjin 300457 info@sew-eurodrive.cn
Serwis http://www.sew-eurodrive.cn
Zaklad montazowy  Suzhou SEW-EURODRIVE (Suzhou) Co., Ltd. Tel. +86 512 62581781
Dystrybucja 333, Suhong Middle Road Fax +86 512 62581783
Serwis Suzhou Industrial Park suzhou@sew-eurodrive.cn
Jiangsu Province, 215021
Kanton SEW-EURODRIVE (Guangzhou) Co., Ltd. Tel. +86 20 82267890
No. 9, JunDa Road Fax +86 20 82267922
East Section of GETDD guangzhou@sew-eurodrive.cn
Guangzhou 510530
Shenyang SEW-EURODRIVE (Shenyang) Co., Ltd. Tel. +86 24 25382538
10A-2, 6th Road Fax +86 24 25382580
Shenyang Economic Technological shenyang@sew-eurodrive.cn
Development Area
Shenyang, 110141
Wuhan SEW-EURODRIVE (Wuhan) Co., Ltd. Tel. +86 27 84478388
10A-2, 6th Road Fax +86 27 84478389
No. 59, the 4th Quanli Road, WEDA wuhan@sew-eurodrive.cn
430056 Wuhan
Xi'An SEW-EURODRIVE (Xi'An) Co., Ltd. Tel. +86 29 68686262

No. 12 Jinye 2nd Road

Xi'An High-Technology Industrial Development

Zone
Xi'An 710065

Fax +86 29 68686311
xian@sew-eurodrive.cn

Dalsze adresy dotyczace punktéw serwisowych w Chinach na zgdanie.
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Chorwacja
Dystrybucja Zagrzeb KOMPEKS d. o. o. Tel. +385 1 4613-158
Serwis Zeleni dol 10 Fax +385 1 4613-158
HR 10 000 Zagreb kompeks@inet.hr
Dania
Zaktad montazowy  Kopenhaga SEW-EURODRIVE A/S Tel. +45 43 9585-00
Dystrybucja Geminivej 28-30 Fax +45 43 9585-09
Serwis DK-2670 Greve http://www.sew-eurodrive.dk
sew@sew-eurodrive.dk
Egipt
Dystrybucja Kair Copam Egypt Tel. +20 2 22566-299 +1 23143088
Serwis for Engineering & Agencies Fax +20 2 22594-757
33 El Hegaz ST, Heliopolis, Cairo http://www.copam-egypt.com/
copam@datum.com.eg
Estonia
Dystrybucja Tallin ALAS-KUUL AS Tel. +372 6593230
Reti tee 4 Fax +372 6593231
EE-75301 Peetri kiila, Rae vald, Harjumaa veiko.soots@alas-kuul.ee
Finlandia
Zaktad montazowy  Lahti SEW-EURODRIVE OY Tel. +358 201 589-300
Dystrybucja Vesimaentie 4 Fax +358 3 780-6211
Serwis FIN-15860 Hollola 2 http://www.sew-eurodrive.fi
sew@sew.fi
Zaklad produkcyjny Karkkila SEW Industrial Gears Oy Tel. +358 201 589-300
Zaktad montazowy Valurinkatu 6, PL 8 Fax +358 201 589-310
FI-03600 Karkkila, 03601 Karkkila sew@sew.fi
http://www.sew-eurodrive.fi
Gabon
Dystrybucja Libreville ESG Electro Services Gabun Tel. +241 741059
Feu Rouge Lalala Fax +241 741059
1889 Libreville esg_services@yahoo.fr
Gabun
Grecja
Dystrybucja Ateny Christ. Boznos & Son S.A. Tel. +30 2 1042 251-34
12, K. Mavromichali Street Fax +30 2 1042 251-59
P.O. Box 80136 http://www.boznos.gr
GR-18545 Piraeus info@boznos.gr
Hiszpania
Zaktad montazowy  Bilbao SEW-EURODRIVE ESPANA, S.L. Tel. +34 94 43184-70
Dystrybucja Parque Tecnolégico, Edificio, 302 Fax +34 94 43184-71
Serwis E-48170 Zamudio (Vizcaya) http://www.sew-eurodrive.es
sew.spain@sew-eurodrive.es
Holandia
Zaklad montazowy  Rotterdam SEW-EURODRIVE B.V. Tel. +31 10 4463-700
Dystrybucja Industrieweg 175 Fax +31 10 4155-552
Serwis NL-3044 AS Rotterdam Service: 0800-SEWHELP

Postbus 10085
NL-3004 AB Rotterdam

http://www.sew-eurodrive.nl
info@sew-eurodrive.nl

Instrukcja obstugi — MOVI TRAC® LTP-B




Skorowidz

11

Hong Kong

Zaktad montazowy  Hong Kong SEW-EURODRIVE LTD. Tel. +852 36902200

Dystrybucja Unit No. 801-806, 8th Floor Fax +852 36902211

Serwis Hong Leong Industrial Complex contact@sew-eurodrive.hk

No. 4, Wang Kwong Road
Kowloon, Hong Kong

Indie

Siedziba Vadodara SEW-EURODRIVE India Private Limited Tel. +91 265 3045200,

Zaktad montazowy Plot No. 4, GIDC +91 265 2831086

Dystrybucja POR Ramangamdi « Vadodara - 391 243 Fax +91 265 3045300,

Serwis Gujarat +91 265 2831087
http://www.seweurodriveindia.com
salesvadodara@seweurodriveindia.com

Zaklad montazowy  Chennai SEW-EURODRIVE India Private Limited Tel. +91 44 37188888

Dystrybucja Plot No. K3/1, Sipcot Industrial Park Phase Il Fax +91 44 37188811

Serwis Mambakkam Village saleschennai@seweurodriveindia.com

Sriperumbudur - 602105
Kancheepuram Dist, Tamil Nadu

Irlandia

Dystrybucja Dublin Alperton Engineering Ltd. Tel. +353 1 830-6277

Serwis 48 Moyle Road Fax +353 1 830-6458

Dublin Industrial Estate info@alperton.ie
Glasnevin, Dublin 11 http://www.alperton.ie
Izrael
Dystrybucja Tel-Aviv Liraz Handasa Ltd. Tel. +972 3 5599511
Ahofer Str 34B / 228 Fax +972 3 5599512
58858 Holon http://www.liraz-handasa.co.il
office@liraz-handasa.co.il

Japonia

Zaktad montazowy Iwata SEW-EURODRIVE JAPAN CO., LTD Tel. +81 538 373811

Dystrybucja 250-1, Shimoman-no, Fax +81 538 373855

Serwis Iwata http://www.sew-eurodrive.co.jp

Shizuoka 438-0818 sewjapan@sew-eurodrive.co.jp

Kamerun

Dystrybucja Douala Electro-Services Tel. +237 33 431137

Rue Drouot Akwa Fax +237 33 431137
B.P. 2024 electrojemba@yahoo.fr
Douala

Kanada

Zaktady montazowe Toronto SEW-EURODRIVE CO. OF CANADA LTD. Tel. +1 905 791-1553

Dystrybucja 210 Walker Drive Fax +1 905 791-2999

Serwis Bramalea, ON L6T 3W1 http://www.sew-eurodrive.ca
l.watson@sew-eurodrive.ca

Vancouver SEW-EURODRIVE CO. OF CANADA LTD. Tel. +1 604 946-5535
Tilbury Industrial Park Fax +1 604 946-2513
7188 Honeyman Street b.wake@sew-eurodrive.ca
Delta, BC V4G 1G1

Montreal SEW-EURODRIVE CO. OF CANADA LTD. Tel. +1 514 367-1124

2555 Rue Leger
Lasalle, PQ H8N 2V9

Fax +1 514 367-3677
a.peluso@sew-eurodrive.ca

Dalsze adresy dotyczace punktow serwisowych w Kanadzie na zadanie.
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Kazachstan
Dystrybucja Alma-Ata TOO "CEB-EBPO[PAVB" Ten. +7 (727) 334 1880
np.Paiibimbeka, 348 ®akc +7 (727) 334 1881
050061 r. Anmatbl http://www.sew-eurodrive.kz
Pecny6nvka KasaxcrtaH sew@sew-eurodrive.kz
Kenia
Dystrybucja Nairobi Barico Maintenances Ltd Tel. +254 20 6537094/5
Kamutaga Place Fax +254 20 6537096
Commercial Street info@barico.co.ke
Industrial Area
P.0.BOX 52217 - 00200
Nairobi
Kolumbia
Zaktad montazowy  Bogota SEW-EURODRIVE COLOMBIA LTDA. Tel. +57 1 54750-50
Dystrybucja Calle 22 No. 132-60 Fax +57 1 54750-44
Serwis Bodega 6, Manzana B http://www.sew-eurodrive.com.co
Santafé de Bogota sewcol@sew-eurodrive.com.co
Korea Potudniowa
Zaktad montazowy  Ansan SEW-EURODRIVE KOREA CO., LTD. Tel. +82 31 492-8051
Dystrybucja B 601-4, Banweol Industrial Estate Fax +82 31 492-8056
Serwis #1048-4, Shingil-Dong, Danwon-Gu, http://www.sew-korea.co.kr
Ansan-City, Kyunggi-Do Zip 425-839 master.korea@sew-eurodrive.com
Pusan SEW-EURODRIVE KOREA Co., Ltd. Tel. +82 51 832-0204
No. 1720 - 11, Songjeong - dong Fax +82 51 832-0230
Gangseo-ku master@sew-korea.co.kr
Busan 618-270
Liban
Dystrybucja Liban Bejrut Gabriel Acar & Fils sarl Tel. +961 1 510 532
B. P. 80484 Fax +961 1 494 971
Bourj Hammoud, Beirut ssacar@inco.com.lb
After Sales Service service@medrives.com
Dystrybucja Bejrut Middle East Drives S.A.L. (offshore) Tel. +961 1 494 786
Jordania / Kuwejt / Sin EI Fil. Fax +961 1 494 971
g"?i';'a Saudyjska / B. P. 55-378 info@medrives.com
4 Beirut http://www.medrives.com
After Sales Service service@medrives.com
Litwa
Dystrybucja Olita UAB Irseva Tel. +370 315 79204
Statybininku 106C Fax +370 315 56175
LT-63431 Alytus irmantas@irseva.lt
http://www.sew-eurodrive.lt
totwa
Dystrybucja Ryga SIA Alas-Kuul Tel. +371 6 7139253
Katlakalna 11C Fax +371 6 7139386
LV-1073 Riga http://www.alas-kuul.com
info@alas-kuul.com
Luksemburg
Zaklad montazowy  Bruksela SEW-EURODRIVE n.v./s.a. Tel. +32 16 386-311
Dystrybucja Researchpark Haasrode 1060 Fax +32 16 386-336
Serwis Evenementenlaan 7 http://www.sew-eurodrive.lu

BE-3001 Leuven

info@sew-eurodrive.be
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Madagaskar
Dystrybucja Antananarywa Ocean Trade Tel. +261 20 2330303
BP21bis. Andraharo Fax +261 20 2330330
Antananarivo. oceantrabp@moov.mg
101 Madagascar
Malezja
Zaktad montazowy  Johor SEW-EURODRIVE SDN BHD Tel. +60 7 3549409
Dystrybucja No. 95, Jalan Seroja 39, Taman Johor Jaya Fax +60 7 3541404
Serwis 81000 Johor Bahru, Johor sales@sew-eurodrive.com.my
West Malaysia
Marokko
Dystrybucja Al- SEW-EURODRIVE SARL Tel. +212 523 32 27 80/81
Serwis Muhammadijja 2 pis, Rue Al Jahid Fax +212 523 32 27 89
28810 Mohammedia sew@sew-eurodrive.ma
http://www.sew-eurodrive.ma
Meksyk
Zaklad montazowy  Quéretaro SEW-EURODRIVE MEXICO SA DE CV Tel. +52 442 1030-300
Dystrybucja SEM-981118-M93 Fax +52 442 1030-301
Serwis Tequisquiapan No. 102 http://www.sew-eurodrive.com.mx
Parque Industrial Quéretaro scmexico@seweurodrive.com.mx
C.P. 76220
Quéretaro, México
Namibia
Dystrybucja Swakopmund DB Mining & Industrial Services Tel. +264 64 462 738
Einstein Street Fax +264 64 462 734
Strauss Industrial Park sales@dbmining.in.na
Unit1
Swakopmund
Nigeria
Dystrybucja Lagos EISNL Engineering Solutions and Drives Ltd Tel. +234 (0)1 217 4332
Plot 9, Block A, lkeja Industrial Estate team.sew@eisnl.com
(Ogba Scheme) http://www.eisnl.com
Adeniyi Jones St. End
Off ACME Road, Ogba, lkeja, Lagos
Nigeria
Norwegia
Zaktad montazowy  Moss SEW-EURODRIVE A/S Tel. +47 69 24 10 20
Dystrybucja Solgaard skog 71 Fax +47 69 24 10 40
Serwis N-1599 Moss http://www.sew-eurodrive.no
sew@sew-eurodrive.no
Nowa Zelandia
Zaktady montazowe Auckland SEW-EURODRIVE NEW ZEALAND LTD. Tel. +64 9 2745627
Dystrybucja P.O. Box 58-428 Fax +64 9 2740165
Serwis 82 Greenmount drive http://www.sew-eurodrive.co.nz
East Tamaki Auckland sales@sew-eurodrive.co.nz
Christchurch SEW-EURODRIVE NEW ZEALAND LTD. Tel. +64 3 384-6251

10 Settlers Crescent, Ferrymead
Christchurch

Fax +64 3 384-6455
sales@sew-eurodrive.co.nz
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Pakistan
Dystrybucja Karaczi Industrial Power Drives Tel. +92 21 452 9369
Al-Fatah Chamber A/3, 1st Floor Central Fax +92-21-454 7365
Commercial Area, seweurodrive@cyber.net.pk
Sultan Ahmed Shah Road, Block 7/8,
Karachi
Peru
Zaktad montazowy Lima SEW DEL PERU MOTORES REDUCTORES Tel. +51 1 3495280
Dystrybucja S.A.C. Fax +51 1 3493002
Serwis Los Calderos, 120-124 http://www.sew-eurodrive.com.pe
Urbanizacion Industrial Vulcano, ATE, Lima sewperu@sew-eurodrive.com.pe
Polska
Zaklad montazowy  té6dz SEW-EURODRIVE Polska Sp.z.0.0. Tel. +48 42 676 53 00
Dystrybucja ul. Techniczna 5 Fax +48 42 676 53 49
Serwis PL-92-518 t6dz http://www.sew-eurodrive.pl
sew@sew-eurodrive.pl
Serwis Tel. +48 42 6765332 / 42 6765343 Linia serwisowa Hotline 24H
Fax +48 42 6765346 Tel. +48 602 739 739
(+48 602 SEW SEW)
serwis@sew-eurodrive.pl
Portugalia
Zaktad montazowy  Coimbra SEW-EURODRIVE, LDA. Tel. +351 231 20 9670
Dystrybucja Apartado 15 Fax +351 231 20 3685
Serwis P-3050-901 Mealhada http://www.sew-eurodrive.pt
infosew@sew-eurodrive.pt
Republika Czeska
Dystrybucja Hostivice SEW-EURODRIVE CZ s.r.o. Tel. +420 255 709 601

Zaktad montazowy
Serwis

Florianova 2459
253 01 Hostivice

Fax +420 235 350 613
http://www.sew-eurodrive.cz
sew@sew-eurodrive.cz

SEW-EURODRIVE CZ s.r.o.
Luzna 591
16000 Praha 6 - Vokovice

Drive Service
Hotline / dyzur
telefoniczny
24-h

HOT-LINE +420 800 739 739 (800 SEW SEW)

Servis:

Tel. +420 255 709 632
Fax +420 235 358 218
servis@sew-eurodrive.cz

Rosja

Zaktad montazowy  Petersburg ZAO SEW-EURODRIVE Tel. +7 812 3332522 +7 812 5357142

Dystrybucja P.O. Box 36 Fax +7 812 3332523

Serwis RUS-195220 St. Petersburg http://www.sew-eurodrive.ru
sew@sew-eurodrive.ru

RPA

Zaktady montazowe Johannesburg SEW-EURODRIVE (PROPRIETARY) LIMITED  Tel. +27 11 248-7000

Dystrybucja Eurodrive House Fax +27 11 494-3104

Serwis Cnr. Adcock Ingram and Aerodrome Roads http://www.sew.co.za

Aeroton Ext. 2
Johannesburg 2013
P.O.Box 90004
Bertsham 2013

info@sew.co.za
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RPA
Kapsztad SEW-EURODRIVE (PROPRIETARY) LIMITED  Tel. +27 21 552-9820
Rainbow Park Fax +27 21 552-9830
Cnr. Racecourse & Omuramba Road Telex 576 062
Montague Gardens cfoster@sew.co.za
Cape Town
P.O.Box 36556
Chempet 7442
Cape Town
Durban SEW-EURODRIVE (PROPRIETARY) LIMITED  Tel. +27 31 700-3451
2 Monaco Place Fax +27 31 700-3847
Pinetown cdejager@sew.co.za
Durban
P.O. Box 10433, Ashwood 3605
Nelspruit SEW-EURODRIVE (PTY) LTD. Tel. +27 13 752-8007
7 Christie Crescent Fax +27 13 752-8008
Vintonia robermeyer@sew.co.za
P.O.Box 1942
Nelspruit 1200
Rumunia
Dystrybucja Bukareszt Sialco Trading SRL Tel. +40 21 230-1328
Serwis str. Brazilia nr. 36 Fax +40 21 230-7170
011783 Bucuresti sialco@sialco.ro
Senegal
Dystrybucja Dakar SENEMECA Tel. +221 338 494 770
Mécanique Générale Fax +221 338 494 771
Km 8, Route de Rufisque senemeca@sentoo.sn
B.P. 3251, Dakar http://www.senemeca.com
Serbia
Dystrybucja Belgrad DIPAR d.o.0. Tel. +381 11 347 3244 /
Ustanicka 128a +381 11 288 0393
PC Ko$um, IV sprat Fax +381 11 347 1337
SRB-11000 Beograd office@dipar.rs
Singapur
Zaklad montazowy  Singapore SEW-EURODRIVE PTE. LTD. Tel. +65 68621701
Dystrybucja No 9, Tuas Drive 2 Fax +65 68612827
Serwis Jurong Industrial Estate http://www.sew-eurodrive.com.sg
Singapore 638644 sewsingapore@sew-eurodrive.com
Stowacja
Dystrybucja Bratystawa SEW-Eurodrive SK s.r.o. Tel. +421 2 33595 202
Rybni¢na 40 Fax +421 2 33595 200
SK-831 06 Bratislava sew@sew-eurodrive.sk
http://www.sew-eurodrive.sk
Zilina SEW-Eurodrive SK s.r.o. Tel. +421 41 700 2513

Industry Park - PChzZ
ulica M.R.Stefanika 71
SK-010 01 Zilina

Fax +421 41 700 2514
sew@sew-eurodrive.sk

Banska Bystrica

SEW-Eurodrive SK s.r.o.
Rudlovska cesta 85
SK-974 11 Banska Bystrica

Tel. +421 48 414 6564
Fax +421 48 414 6566
sew@sew-eurodrive.sk

Koszyce

SEW-Eurodrive SK s.r.o.
Slovenska ulica 26
SK-040 01 Kosice

Tel. +421 55 671 2245
Fax +421 55 671 2254
sew@sew-eurodrive.sk
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Stowenia
Dystrybucja Celje Pakman - Pogonska Tehnika d.o.o. Tel. +386 3 490 83-20
Serwis Ul. XIV. divizije 14 Fax +386 3 490 83-21
SLO - 3000 Celje pakman@siol.net
Suazi
Dystrybucja Manzini C G Trading Co. (Pty) Ltd Tel. +268 2 518 6343
PO Box 2960 Fax +268 2 518 5033
Manzini M200 engineering@cgtrading.co.sz
Szwajcaria
Zaklad montazowy  Basel Alfred Imhof A.G. Tel. +41 61 417 1717
Dystrybucja Jurastrasse 10 Fax +41 61 417 1700
Serwis CH-4142 Minchenstein bei Basel http://www.imhof-sew.ch
info@imhof-sew.ch
Szwecja
Zaklad montazowy  Jonkoping SEW-EURODRIVE AB Tel. +46 36 3442 00
Dystrybucja Gnejsvagen 6-8 Fax +46 36 3442 80
Serwis S-55303 Jonkdping http://www.sew-eurodrive.se
Box 3100 S-55003 J6nkdping jonkoping@sew.se
Tajlandia
Zaktad montazowy  Chonburi SEW-EURODRIVE (Thailand) Ltd. Tel. +66 38 454281
Dystrybucja 700/456, Moo.7, Donhuaroh Fax +66 38 454288
Serwis Muang sewthailand@sew-eurodrive.com
Chonburi 20000
Tunezja
Dystrybucja Tunis T. M.S. Technic Marketing Service Tel. +216 79 40 88 77
Zone Industrielle Mghira 2 Fax +216 79 40 88 66
Lot No. 39 http://www.tms.com.tn
2082 Fouchana tms@tms.com.tn
Turcja
Zaktad montazowy  Stambut SEW-EURODRIVE Tel. +90-262-9991000-04
Dystrybucja Hareket Sistemleri Sanayi Ticaret Limited Fax +90-262-9991009
Serwis Sirketi http://www.sew-eurodrive.com.tr
Gebze Organize Sanayi Bolgesi 400.Sokak sew@sew-eurodrive.com.tr
No:401
TR-41480 Gebze KOCAELI
Ukraina
Zaklad montazowy  Dniepro- 00O «CEB-EBpogpaii» Ten. +380 56 370 3211
Dystrybucja petrowsk yn.Pa6ouas, 23-B, ocuc 409 dakc. +380 56 372 2078
Serwis 49008 OHenponeTpoBCK http://www.sew-eurodrive.ua
sew@sew-eurodrive.ua
USA
Zaklad produkcyjny Region SEW-EURODRIVE INC. Tel. +1 864 439-7537
Zaktad montazowy  Potudniowo- 1295 Old Spartanburg Highway Fax Sales +1 864 439-7830
Dystrybucja Wschodni P.O. Box 518 Fax Manufacturing +1 864 439-9948
Serwis Lyman, S.C. 29365 Fax Assembly +1 864 439-0566
Fax Confidential/HR +1 864 949-5557
http://www.seweurodrive.com
cslyman@seweurodrive.com
Zaklady montazowe Region SEW-EURODRIVE INC. Tel. +1 856 467-2277
Dystrybucja Pétnocno- Pureland Ind. Complex Fax +1 856 845-3179
Serwis Wehodnl 2107 High Hill Road, P.O. Box 481 csbridgeport@seweurodrive.com

Bridgeport, New Jersey 08014
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USA
Region SEW-EURODRIVE INC. Tel. +1 937 335-0036
Srodkowy 2001 West Main Street Fax +1 937 332-0038
Troy, Ohio 45373 cstroy@seweurodrive.com
Region SEW-EURODRIVE INC. Tel. +1 214 330-4824
Potudniowo- 3950 Platinum Way Fax +1 214 330-4724
Zachodnl Dallas, Texas 75237 csdallas@seweurodrive.com
Region SEW-EURODRIVE INC. Tel. +1 510 487-3560
Zachodni 30599 San Antonio St. Fax +1 510 487-6433
Hayward, CA 94544 cshayward@seweurodrive.com
Dalsze adresy dotyczace punktéw serwisowych w USA na Zzadanie.
Wegry
Dystrybucja Budapeszt SEW-EURODRIVE Kift. Tel. +36 1 437 06-58
Serwis H-1037 Budapest Fax +36 1 437 06-50
Kunigunda u. 18 http://www.sew-eurodrive.hu
office@sew-eurodrive.hu
Wenezuela
Zaklad montazowy  Valencia SEW-EURODRIVE Venezuela S.A. Tel. +58 241 832-9804
Dystrybucja Av. Norte Sur No. 3, Galpon 84-319 Fax +58 241 838-6275
Serwis Zona Industrial Municipal Norte http://www.sew-eurodrive.com.ve
Valencia, Estado Carabobo ventas@sew-eurodrive.com.ve
sewfinanzas@cantv.net
Wielka Brytania
Zaklad montazowy = Normanton SEW-EURODRIVE Ltd. Tel. +44 1924 893-855

R.205B Tung Duc Building
22 Lang ha Street
Dong Da District, Hanoi City

Dystrybucja Beckbridge Industrial Estate Fax +44 1924 893-702
Serwis Normanton http://www.sew-eurodrive.co.uk
West Yorkshire info@sew-eurodrive.co.uk
WF6 1QR
Drive Service Hotline / dyzur telefoniczny 24-h Tel. 01924 896911
Wietnam
Dystrybucja Ho Chi Minh Wszystkie branze oprécz portowej, stalowej, Tel. +84 8 8301026
(miasto) weglowej i wiertniczej: Fax +84 8 8392223
Nam Trung Co., Ltd namtrungco@hcm.vnn.vn
250 Binh Duong Avenue, Thu Dau Mot Town, truongtantam@namtrung.com.vn
Binh Du9ng Province ) khanh-nguyen@namtrung.com.vn
HCM office: 91 Tran Minh Quyen Street
District 10, Ho Chi Minh City
Branza portowa i wiertnicza: Tel. +84 8 62969 609
DUC VIET INT LTD Fax +84 8 62938 842
Industrial Trading and Engineering Services totien@ducvietint.com
A75/6B/12 Bach Dang Street, Ward 02,
Tan Binh District, 70000 Ho Chi Minh City
Branza weglowa i stalowa: Tel. +84 835170381
Thanh Phat Co Ltd Fax +84 835170382
DMC Building, L11-L12, Ward3, sales@thanh-phat.com
Binh Thanh Dist, Ho Chi Minh City
Hanoi Nam Trung Co., Ltd Tel. +84 4 37730342

Fax +84 4 37762445
namtrunghn@hn.vnn.vn

Instrukcja obstugi — MOVITRA C®LTP-B

123



11

Skorowidz

124

Wiochy

Zaktad montazowy  Solaro SEW-EURODRIVE di R. Blickle & Co.s.a.s. Tel. +39 02 96 9801
Dystrybucja Via Bernini,14 Fax +39 02 96 799781
Serwis I-20020 Solaro (Milano) http://www.sew-eurodrive.it

sewit@sew-eurodrive.it

Wybrzeze Kosci Stoniowej

Dystrybucja Abidjan SICA Tel. 4225212579 44
Société Industrielle & Commerciale pour Fax +225 21 25 88 28
I'Afrique sicamot@aviso.ci
165, Boulevard de Marseille
26 BP 1173 Abidjan 26

Zambia

Dystrybucja Kitwe EC Mining Limited Tel. +260 212 210 642

Plots No. 5293 & 5294, Tangaanyika Road,
Off Mutentemuko Road,

Heavy Industrial Park,
P.0.BOX 2337
Kitwe

Fax +260 212 210 645
sales@ecmining.com
http://www.ecmining.com

Zjednoczone Emiraty Arabskie

Dystrybucja Szardza

Serwis

Copam Middle East (FZC)

Sharjah Airport International Free Zone
P.O. Box 120709

Sharjah

Tel. +971 6 5578-488
Fax +971 6 5578-499
copam_me@eim.ae
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