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AL " opis sysému MOVITRAC® B
7 Vyhotovenia zariadenia

1  Opis sysému MOVITRAC® B

91694219

Kompaktny a hospodarny: MOVITRAC® B — Standardny menic.

1.1 Vyhotovenia zariadenia
Menice frekvencie MOVITRAC® B sa dodavaju v 3 vyhotoveniach:
+ Standardné vyhotovenie
+ Technologické vyhotovenie
* Vyhotovenie s lakovanymi ploSnymi spojmi

1.1.1 Standardné vyhotovenie

Zariadenia sa sériovo dodavaju vybavené integrovanym polohovacim a sekvenénym
riadenim IPOSPIUS® MOVITRAC® B mozno rozsirit pomocou ponukanych doplnkov.

Standardné vyhotovenie spoznate podra &isla "00" na konci typového oznadenia.
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Vyhotovenia zariadenia [

1.1.2 Technologické vyhotovenie

Dodato¢ne k funkciam Standardného vyhotovenia mézete so zariadeniami v techno-
logickom vyhotoveni vyuzit aplikatny modul dostupny v Engineering softvéri
MOVITOOLS® MotionStudio.

Technologické vyhotovenie spoznate podla dvojice znakov "OT" na konci typového
oznadenia alebo v softvéri MOVITOOLS® MotionStudio v polozke "Unit data" (Data jed-
notky) ako "Unit variant: Technology" (Vyhotovenie jednotky: Technologické).

1.1.3 Vyhotovenie s lakovanymi ploSnymi spojmi

Zariadenia su uréené na pouzitie v drsnom prostredi. Lakovanim plosnych spojov sa
dosahuje vysSia odolnost’ voci vplyvom prostredia.

Vyhotovenie s lakovanymi ploSnymi spojmi spoznate podla znakov "00/L" na konci typo-
vého oznacenia.
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A A Opis sysému MOVITRAC® B
p Prehlad systému MOVITRAC® B
P| Hz
1.2  Prehlad systému MOVITRAC® B
L Digitalny modul . .
Ovladacia jednotka  F|021B Volitelna ovladacia 1x200-240V 3xAC200-240V 3 xAC 380-500V
DBG60B Analégovy modul jednotka
- FIO11B FBG11B i il
EtherCAT |
FSE24B 11

Ovladaci terminal
DOP

Celny modul
Komunikacia
FSC11B/ 12B

Upevnenie na

Gateway
UOH11B

montaznu listu FHS

Prevodnik rozhrania Ovladaé E—".:.
USB11A, UWS11A, UWS21B pozadovanej o )
hodnoty
MGB11A
[
-
wm
s |
MOVITOOLS®
MotionStudio
S ———
Sietovy privod elny modul

.

Sietova timivka ND
Sietovy filter NF
Vykonovy vstup
Vystupny filter HF
Vystupna timivka HD
Brzdovy odpor BW

Ovladacia jednotka FBG11B
Analégovy modul FIO11B alebo
Digitalny modul FIO21B alebo
Komunikacia FSC11B / FSC12B
EtherCAT FSE24B

o
.
.
.
.
.

.

Sietova timivka ND

|
[ (1

Sietovy filter NF ‘-T-;__._,_ ;

e

MOVITRAC® B
MCO07B..-..3

MOVITRAC® B
MCO07B..-2B1

Volitelné karty:
- DFP21B
— MOVI-PLC®

!.‘r

Brzdovy odpor BW
s volitefnou jednotkou FKB

EMC modul FKE

=

Vystupny filter VF

27021597999235595

Volitelné karty

Volitelna priemyselna zbernica DFx
Riadenie MOVI-PLC®

.

InStalacia

Upevnenie na montaznu listu FHS
Volitelna jednotka pre brzdovy odpor FKB
EMC modul FKE

Softvér MOVITOOLS® MotionStudio

.
.
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Opis sysému MOVITRAC® B  [¢/4 1
Prehlad vlastnosti zariadenia |7
P| Hz
1.3  Prehlad vlastnosti zariadenia
Siet'ovy privod | Vykon motora Vystupny MOVITRAC®, typ B Konstruké-
menovity prud na velkost’
0,25 kW /0,34 HP AC17A MC07B0003-2B1-4-00
0,37 kW /0,50 HP AC25A MCO07B0004-2B1-4-00 0XS
0,55 kW /0,74 HP AC3,3A MCO07B0005-2B1-4-00
1-2f220\\//y 0,75 kW /1,0 HP AC42A MC07B0008-2B1-4-00 0s
1,1 kW /1,5 HP AC 5,7 A MCO07B0011-2B1-4-00
1,5kW /2,0 HP AC73A MC07B0015-2B1-4-00 oL
2,2 kW /3,0 HP AC8,6 A MC07B0022-2B1-4-00
0,25 kW /0,34 HP AC1,7A MCO07B0003-2A3-4-00
0,37 kW /0,50 HP AC25A MCO07B0004-2A3-4-00 0xS
0,55 kW /0,74 HP AC3,3A MC07B0005-2A3-4-00/S0
0,75 kW /1,0 HP AC42A MCO07B0008-2A3-4-00/S0 0
1,1 kW /1,5 HP AC5,7A MCO07B0011-2A3-4-00/S0
1,5kW /2,0 HP AC73A MC07B0015-2A3-4-00/S0 oL
230V 2,2kW /3,0 HP AC 8,6 A MCO07B0022-2A3-4-00/S0
3-fazovy 3,7kW /5,0 HP AC 145A MC07B0037-2A3-4-00 1
55 kW /7,4 HP AC 22 A MC07B0055-2A3-4-00
7,5kW /10 HP AC 29 A MCO07B0075-2A3-4-00 2
11 kW /15 HP AC42 A MC07B0110-203-4-00
15 kW /20 HP AC 54 A MC07B0150-203-4-00 3
22 kW /30 HP AC 80 A MC07B0220-203-4-00
30 kW /40 HP AC95 A MCO07B0300-203-4-00 4
0,25 kW /0,34 HP AC1,0A MC07B0003-5A3-4-00
0,37 kW /0,50 HP AC16A MCO07B0004-5A3-4-00 0XS
0,55 kW /0,74 HP AC2,0A MCO07B0005-5A3-4-00/S0
0,75 kW /1,0 HP AC24A MC07B0008-5A3-4-00/S0
1,1 kW /1,5 HP AC 3,1A MCO07B0011-5A3-4-00/S0 0
1,5kW /2,0 HP AC4,0A MC07B0015-5A3-4-00/S0
2,2 kW /3,0 HP AC55A MC07B0022-5A3-4-00/S0
3,0kW /4,0 HP AC7,0A MCO07B0030-5A3-4-00/S0 oL
4,0 kW /5,4 HP AC95A MCO07B0040-5A3-4-00/S0
31220\\//),/ 55 kW /7,4 HP AC12,5A MC07B0055-5A3-4-00 28
7,5kW /10 HP AC 16 A MCO07B0075-5A3-4-00
11 kW /15 HP AC 24 A MC07B0110-5A3-4-00 2
15 kW /20 HP AC 32 A MC07B0150-503-4-00
22 kW /30 HP AC 46 A MC07B0220-503-4-00 3
30 kW /40 HP AC 60 A MC07B0300-503-4-00
37 kW /50 HP ACT73A MC07B0370-503-4-00
45 kW /60 HP AC 89 A MCO07B0450-503-4-00 4
55 kW / 74 HP AC 105 A MC07B0550-503-4-00
75 kW /100 HP AC 130 A MC07B0750-503-4-00 °
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1 VAL 172 opis sysému MOVITRAC® B

7 Funkcie / vybava

1.4  Funkcie / vybava
Menice frekvencie MOVITRAC® B sa vyznaduju tymito vlastnostami:

1.4.1 Vlastnosti zariadenia

10

Velky rozsah napéatia:

— 230V zariadenia pre rozsah napatia 1 x AC 200 — 240 V, 50/60 Hz

— 230V zariadenia pre rozsah napatia 3 x AC 200 — 240V, 50/60 Hz

— 400/500 V zariadenia pre rozsah napatia 3 x AC 380 — 500 V, 50/60 Hz
Pretazitelnost:

— 125 % Iy trvala prevadzka

— 150 % Iy pocas minimalne 60 s

Menovita prevadzka pri teplote prostredia © = 50 °C, so znizenym pradom je mozna
prevadzka do teploty prostredia & = 60 °C.

Rozsah otéd€ok 0 — 5 500 1/min

Rozsah vystupnej frekvencie:

— VFC:0-150 Hz

— U/f: 0-600 Hz

4-kvadrantova prevadzka vdaka zabudovanému brzdovému striedacu

Kompaktné vyhotovenie jednotky zabera minimum miesta v rozvodnej skrini
a umoznuje optimalne vyuzit objem rozvodnej skrine

Zariadenia s funkciou "STO" (bezpetne odpojeny moment):

— Variant zariadenia -SO0:
- 3xAC380-500V,0,55-4,0kW (0,74 — 5,4 HP)

- 3xAC200-240V,0,55-2,2 kW (0,74 — 3,0 HP)
— Standardné zariadenie: 3 x AC 380 — 500 V, 5,5 — 75 kW (7,4 — 100 HP)
STO (od velkosti 1 sériovo, pre velkost 0 len pri zariadeniach -S0) podia EN 61800-5-2
— Kategodria 3, Performance level d podla EN ISO 13849-1

Integrovany EMC sietovy filter pre dodrzanie uvedenych hrani¢nych tried / C1/C2
podla EN 61800-3 na strane siete:

— Konstrukéna velkost 0 — 2: C2 bez dalSich opatreni
— Konstrukéna velkost 0 — 5: C1 s prislusnymi filtrami / sklopnymi feritmi
Parametrovatelné vstupy / vystupy

1 analégovy vstup

6 binarnych vstupov

3 binarne vystupy, z toho 1 reléovy vystup

Volitelne: 1 pridavny analégovy vstup / 1 pridavny analégovy vystup

Integrované napajanie a vyhodnocovanie TF (PTC snimac teploty) na sledovanie
teploty motora

Integrované vyhodnocovanie TH na sledovanie teploty motora

Systémova prirucka — MOVITRAC® B




Opis sysému MOVITRAC® B  [EVAL |72
Funkcie / vybava |3

1.4.2 Riadenie

Volitelna ovladacia jednotka na zobrazovanie pozadovanych hodnét a parametrizaciu
— 5-miestny 7-segmentovy displej

— 9 LED na zobrazovanie zvolenych symbolov

6 ovladacich tlagidiel

1 ovladaé€ pozadovanej hodnoty na predvolbu otacok

Zalohovanie suboru parametrov

Volitelne zabudovatelny brzdovy odpor pri kontrukénej velkosti 0

Odpoijitelné signalové svorky

Konstrukéna velkost O:

— Odpojitefné vykonové svorky a signalové svorky

— lzolovatefny EMC kondenzator pre zniZzené zvodové prudy a pre prevadzku na IT
sieti

— Mozna instalacia chladi¢a "Cold Plate"

— Velka dizka motorového vedenia

Od velkosti 2S Mozna prevadzka na rekuperacnej jednotke MDR (pozri systémovu
priru¢ku "MOVIDRIVE® Rekuperacna jednotka MDRG0A")

Regulacia U/f riadenie alebo VFC

Automatické riadenie brzdového usmerfiovac¢a menicom

Funkcia pokojového prudu pre:

— Rychly start

— Vyhrievaci prud na zabranenie kondenzatu v motore pri nizkych teplotach
Funkcia letmého Startu na pripojenie meni¢a na este sa toCiaci motor

Moznost pouzitia v zdvihacich zariadeniach

Brzdenie jednosmernym prudom na spomalenie motora v 1-kvadrantovej prevadzke
Kompenzacia sklzu pre vysoku stacionarnu presnost otacok

Ochrana motora proti pretogeniu kizavym pradovym obmedzenim v slabej oblasti
pola

2 kompletné subory parametrov motora

Obnovitelné nastavenie z vyroby

Blokovanie parametrov kvéli ochrane proti zmene parametrov

Ochranna funkcia pre ochranu proti

— nadprudu

— skratu vocCi zemi

— pretazeniu

— prehriatiu menica

— prehriatiu motora (TF/TH)

Systémova prirucka — MOVITRAC® B
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1 VAL 172 opis sysému MOVITRAC® B

7 Funkcie / vybava

Sledovanie otacok a sledovanie motorického a generatorického medzného vykonu

5 chybovych paméati so v3etkymi relevantnymi prevadzkovymi datami k okamihu
vyskytu chyby

Jednotné ovladanie, parametrizacia a rovnaky spOsob pripajania zariadeni v celom
typovom rade zariadeni MOVITRAC® B

Parametrovatelné hlasenie rozsahu signalu (otacky)
Funkcia uspory energie na automaticku optimalizaciu magnetizaného prudu

1.4.3 Technolégia pozadovanej hodnoty

Potenciometer motora

Externé nastavenie poZadovanej hodnoty:
— 0-10V (jednosmerné a obojsmerné)
- 0-20mA

- 4-20mA

— -10V az +10 V obojsmerne s FIO11B
6 pevnych pozadovanych hodnét
Frekvenény vstup

1.4.4 Volitelna komunikacia / Ovladanie

12

Systémova zbernica (SBus) zalozena na CAN na zosietovanie max. 64 jednotiek
MOVITRAC® B

CANopen protokol DS301 V4
Rozhranie RS485

Jednoducha parametrizacia a uvedenie do prevadzky volitelnou ovladacou jed-
notkou alebo PC softvérom MOVITOOLS® MotionStudio

Rozhranie priemyselnej zbernice pre
PROFIBUS

DeviceNet

INTERBUS

— CANopen

Priemyselny Ethernet:

« EtherCAT

+ PROFINET

+ EtherNet/IP

* Modbus/TCP

Systémova prirucka — MOVITRAC® B
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1.4.5 Aplikaéné moduly

Aplikacné moduly su sucastou softvéru MOVITOOLS® MotionStudio a mdzu sa pouzi-
vat's meni¢om MOVITRAC® B v technologickom vyhotoveni (...-0T). Aplikacné prirucky
si mbzete stiahnut ako PDF subory z webovej stranky SEW.

1.4.6 Nizky obsah Skodlivin

1.5

1.5.1

Frekvenéné meniée MOVITRAC® B sa vyrabaju s mimoriadne nizkym obsahom $kodli-
vin a v osvedc&enej vysokej kvalite. Osobitnym znakom je primarne pouzivanie bezolov-
natych spajok pri vyrobe elektronickych komponentov. Bezolovnaté spajkovanie je
v stlade so smernicou EU RoHS a zakonom o elektronickych zariadeniach.

MOVITOOLS® MotionStudio

SCOPI

Program MOVITOOLS® MotionStudio obsahuije:

» Strom parametrov

* Uvedenie do prevadzky

« SCOPI

» Application Builder

* Uchovavanie dat

S meni¢om MOVITRAC® B mozete vykonavat tieto funkcie:
* Uviest ho do prevadzky

+ Parametrizaciu

* Vizualizovat / diagnostikovat

SCOPI pre MOVITOOLS® MotionStudio je osciloskopicky program pre meni¢e SEW.
Pomocou programu SCOPI mdzete vykonavat viastnia optimalizaciu pohonu. Meni¢ sa
vyznaduje napr. funkciami reakcii v realnom ¢ase na skoky pozadovanej hodnoty. Tieto
informacie mézete prenasat do PC a tam graficky zobrazit. SCOPI zobrazuje az 8 ana-
I6govych a digitalnych veli¢in vo farebne odliSenych priebehoch. Lubovolne mozete
menit’ mierku zavislych aj nezavislych suradnic.

SCOPI ponuka aj moznost zaznamenavat digitalne vstupné a vystupné signaly menica.
Takto mOzete vystrihavat a ndsledne analyzovat kompletné sekvencie programu nad-
radeného riadenia.

SCOPI podporuje lfahki dokumentaciu nastavenych parametrov a zaznamenanych
nameranych udajov pomocou:

* Ukladania do pamate
*  Meta dat
+ Tlace

Systémova prirucka — MOVITRAC® B
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Opis sysému MOVITRAC® B
MOVITOOLS® MotionStudio

Pomocné on-line funkcie umoziiuju lahky Start s programom SCOPI.

SCOPI je Multi Document Interface (MDI) aplikacia. Pomocou tohto programu mézete
sucasne pozorovat a analyzovat viaceré subory dat. Program SCOPI zobrazuje kazdy
novy datovy subor v novom okne. VSetky nastavenia pre nahlad a spracovanie dato-
vych suborov funguju len v aktivnom okne.

Systémova prirucka — MOVITRAC® B
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2 Technické udaje

2.1 Oznacenie CE, schvalenie podla UL a znacka C
2.1.1 Oznacenie CE

C€

Menice frekvencie MOVITRAC® B spifaju predpisy smernice o nizkom napéti
2006/95/ES.

Menice frekvencie MOVITRAC® B st uréené na zabudovanie do strojov a zariadeni ako
ich sucasti. Meni¢e vyhovuju norme o elektromagnetickej kompatibilite EN 61800-3
Elektrické pohony s premennymi otackami. Pri dodrzani inStalaénych pokynov je zaru-
¢ené splnenie prislusnych poziadaviek na certifikaciu CE celého takto vybaveného
stroja / zariadenia na zaklade smernice o elektromagnetickej kompatibilite
2004/108/ES. Podrobné pokyny na instalaciu v sulade s EMC su uvedené v publikacii
"EMV in der Antriebstechnik" (EMC v technike pohonov) firmy SEW-EURODRIVE.

Dodrzanie triedy medznych hodnét C2 a C1 bolo preukazané na Specifikovanej skusob-
nej zostave. Na poziadanie poskytne SEW-EURODRIVE dalSie informacie.

Znacka CE na typovom S§titku znamena zhodu so smernicou o0 nizkom napati
2006/95/ES. SEW-EURODRIVE na poziadanie vystavi vyhlasenie o zhode.

2.1.2 UL-Approbation/ CSA /| GOST-R-certifikat / C-Tick

CUS

LISTED

C

UL a cUL Approbation (USA) sa udeluje pre tieto menice MOVITRAC® B:

+ 230V/1-fazové

« 230V/3-fazové

+ 400/500 V / 3 fazové

cUL je rovnocenné schvaleniu podfa CSA.

Pre typovy rad meni¢ov MOVITRAC® B bol vydany certifikat GOST-R (Rusko).
C-Tick potvrdzuje zhodu s ACMA (Australian Communications and Media Authority).
Zariadenia 1 x 230 V a 3 x 400 V su oznacené znacCkou C-Tick.

Systémova prirucka — MOVITRAC® B
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7 Technické udaje
7 VSeobecné technické udaje
P| Hz
2.2 VsSeobecné technické udaje
Nasledovné technické udaje su platné pre vSetky velkosti a vykony menicov frekvencie
MOVITRAC® B.
MOVITRAC® B Vsetky konstrukéné velkosti

Odolnost proti ruSeniu

Spifia normu EN 61800-3

Vysielanie rusivych signalov
pri inStalacii v sulade so zasa-
dami EMC (na strane siete)

Podla triedy medznych hodnot)
» Konstrukéna velkost 0 — 2: C2 bez dalSich opatreni
* Konstrukéna velkost 0 — 5: C1 s prislusnymi filtrami / sklopnymi feritmi

C1/C2 podla EN 61800-3

Zvodovy prud

> 3,5 mA

Teplota prostredia 9
(do 60 °C so znizenim prudu)

Znizenie vykonu (prudu)
v zavislosti od teploty okolia

Klimaticka trieda

e 230V,0,25-2,2 kW (0,34 — 3,0 HP) / 400/500 V, 0,25 — 4,0 kW (0,34 — 5,4 HP)
S pret'azitelnost'ou (max. 150 % |y pocas 60 s):
Ip =100 % Iy / fpyym = 4 kHz: =10 °C az +40 °C
Bez pretazitelnosti:
ID =100 % IN/fPWM =4 kHz: -10 °C az +50 °C
ID =100 % IN/fPWM =8 kHz: —10 °C az +40 °C
Ip =125 % Iy / fpwm = 4 kHz: =10 °C az +40 °C
e 3x230V, 3,7-30kW (5,0 - 40 HP) / 400/500 V, 5,5 - 75 kW (7,4 — 100 HP)
S pret'azitelnost'ou (max. 150 % |y pocas 60 s):
Ip =100 % Iy / fpwm = 4 kHz: 0 °C az +40 °C
Bez pretazitelnosti:
ID =100 % IN/fPWM =4 kHz: 0 °C az +50 °C
Ip =100 % Iy / fpywm = 8 kHz: 0 °C az +40 °C
ID =125% IN/fPWM =4 kHz: 0 °C az +40 °C
* Montazna doska pre "Cold Plate"” < 70 °C

2,5% IynaKpri40 °Caz 50 °C
3 % Iy naKpri50 °C az 60 °C
EN 60721-3-3, trieda 3K3

Teplota skladovania
Teplota pri transporte

—25°Caz+75°C
—25°Caz+75°C

Sposob chladenia

Samochladenie: 230 V: 0,75 kW (1,0 HP)
400/500 V: < 1,1 kW (1,5 HP)
230 V: 21,1 kW (1,5 HP)
400/500 V: 21,5 kW (3,0 HP)

(teplotne regulovany ventilator, medzna teplota zapnutia 45 °C)

Externé chladenie:

Krytie EN 60529 (NEMA 1)

Konstrukéna velkost 0 — 3: IP20

Konstrukéna velkost 4 — 5 silové privody:

+ 1POO

* S namontovanym krytom z plexiskla (su¢ast dodavky) a s namontovanymi zmras-
tovacimi hadi¢kami (nie su sucastou dodavky): IP10

Prevadzkovy rezim

Trvala prevadzka

Kategoria prepétia

Il podla IEC 60664-1 (VDE 0110-1)

Tolerancia sietového napatia

EN 50160: +10 %

Trieda znedistenia

2 podla IEC 60664-1 (VDE 0110-1)

Ochrana proti mechanicky 351
aktivnym latkam
Ochrana proti chemicky aktiv- 3C2

nym latkam
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MOVITRAC® B

Nadmorské vy$ka inStalacie

VSetky konstrukéné vel'kosti

Do h <1000 m (3 281 ft) ziadne obmedzenia.
Prih =1 000 m (3 281 ft) platia tieto obmedzenia:
*+ 0Od 1000 m (3281 ft) do max. 4 000 m (13 120 ft):
— INy-znizenie 0 1 % na 100 m (328 ft)
*+ 0Od2000m (6 562 ft) do max. 4 000 m (13 120 ft):
— Bezpecné oddelenie silovych a elektronickych privodov nie je zarucené od

2 000 m. Je potrebné prijat externé opatrenia (IEC 60664-1 / EN 61800-5-1).

— Musi sa predradit prepatova ochrana pre znizenie prepati kategorie 11l na
kategériu 1.

Rozmery

Konstrukéna velkost O:

Obmedzenia pre trvalé
zataZenie so 125 % Iy

Podrla DIN ISO 276-v

* Maximalna teplota prostredia 9: 40 °C
* Montaz na listu alebo spodna montaz odporu nie je pripustna
*  Pri1x230V:uvazovat s timivkou (ND)

1) Na dodrzanie triedy medznych hodnét EMC je potrebna elektricka inStalacia vyhotovena podla predpisov. Dodrzujte pokyny na insta-

laciu.

Systémova prirucka — MOVITRAC® B
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7 Technické Udaje elektroniky MOVITRAC® B
P| Hz

2.3  Technické tdaje elektroniky MOVITRAC® B

Funkcia Svorka | Oznaéenie | Standardna Data
hodnota
Vstup poZadovanej X10:1 REF1 +10V, lhax = 3 MA
hodnoty X10:2 Al11 (+) 0-10V (R; > 200 kQ)
(rozdielovy vstup) X10:3 A2 (=) 0-20mA/4—-20mA (R =250 Q),
Rozlisenie 10 bitov, vzorkovaci cyklus 1 ms, pres-
nost +100 mV, 200 pA
X10:4 GND GND = referencny potencial pre binarne a analé-
goveé signaly, potencial Pl
Binarne vstupy X12:1 DI0O Reset po chybe | R;=3KkQ, I =10 mA, interval vzorkovania 5 ms,
X12:2 DIOA1 Vpravo / Stop kompatibilné s programovatelnym automatom
X12:3  DI02 VIavo / Stop (PLC) , .
X12:4 DIO3 Uvolnenie / Stop UrO\ﬁn s;gonﬁ/lu p01d;akENt 6k1t131—2, tty’p 1 alebo typ 3:
. . - — ontakt zopnuty
il;g g:ggTF ::]]12 ; :;12 + =3 az+5V — 0/ kontakt rozopnuty
' « X12:2/DI01 pevne priradené Vpravo / Stop
* X12:5/ DI04 pouzitelny ako frekvenény vstup
» X12:6 / DIO5 pouzitelny ako vstup teplotného
snimaca TF
Napajacie napatie pre | X12:7 VOTF Specialna charakteristika pre TF podia
TF DIN EN 60947-8 / hodnota aktivacie 3 kQ
Vystup s pomocnym X12:8 24VI10 Vystup s pomocnym napatim: U = DC 24V, pru-
napatim/ I1Extemy zdroj dova zatazitelnost I3 = 50 mA
napajania Externy zdroj napajania:
U=DC 24V -15%/+20 % podla EN 61131-2
Pozri kapitolu Konfiguracia / Externé napajanie
napatim DC 24 V
Referen¢na svorka X12:9 GND Referencny potencial pre binarne a analégové
signaly, potencial PI
Binarne vystupy X13:1 GND Brzda uvolnena | Kompatibilné s programovatelnym automatom,
X13:2 DO02 Pripraveny na | €as aktivovania 5 ms,
X13:3 DO03 prevadzku Inax DO02 = 150 mA, |5 DO03 = 50 mA,
X13:4 GND skratuvzdorné, odolné proti externym napatiam
do 30V
GND = referencny potencial pre binarne a analé-
gové signaly, potencial Pl
Reléovy vystup X13:5 DO01-C Spoloény kontakt relé
X13:6 DO01-NO Zapinaci kontakt
X13:7 DOO01-NC Rozpinaci kontakt
Zatazitelnost: Upax = 30 V, lax = 800 mA
Bezpecnostny kontakt | Pozri kapitolu "MOVITRAC B Technické udaje elektroniky pre funkénu bezpecnost™
(— str. 19).
Oneskorenie reakcie Binarne vstupné a vystupné svorky sa aktualizuju kazdych 5 ms
svoriek
Maximalny prierez pri- 1,5 mm? (AWG15) bez dutiniek
pojovanych vodicov 1,0 mm? (AWG17) s dutinkami
Dizka odizolovania X10/X12/X13: 5 mm
FSC11B/12B / FIO11B/21B / FSE24B: 7 mm
Utahovaci moment X10/X12/X13: 0,25 Nm
FSC11B/12B / FIO11B/ 21B / FSE24B: 0,22 — 0,25 Nm

1) Jednotka MCO7B...-S0 sa musi vzdy napdjat externym napajanim.
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MOVITRAC® B Technické udaje elektroniky pre funkénu bezpecnost [
P| Hz
2.3.1 DC 24V Potrebny vykon pre podpornu prevadzku 24 V
Konstrukéna Potrebny vykon DBG60B A FIO11B Moznosti DHP11B® | DHE21B/ | FSE24B
velkost’ pre zakladnu priemyselnej 41B%
jednotku” zbernice?)?)
0 MCO07B..-00 5W
0 MCO07B..-SO 12W
1,28, 2 17 W 1TW 2W 3W 45W 85W 12W
3 23 W
4,5 25 W
1) Vratane FBG11B, FSC11B/12B (UWS11A/USB11A). Dodato¢ne zohladnite zataZenie binarnych vystupov s 2,4 W na
100 mA.
2) Moznosti priemyselnej zbernice su: DFP21B, DFD11B, DFE11B, ...
3) Tieto volitelné jednotky sa vzdy musia napajat externe.
2.4 MOVITRAC® B Technické udaje elektroniky pre funkénu bezpec¢nost’

Bezpednostny vstup X17 pre zariadenia so zabudovanou funkénou bezpecénostou:

Svorka | Oznacenie

X17:1 GND: Referenény potencial pre X17:2

X17:2 VO24: Ugyt =DC 24V, len pre napajanie X17:4 toho istého menica, zakazané je
napajanie obvodov dalSich jednotiek

X17:3 SOV24: Referenény potencial pre vstup DC +24 V "STO" (bezpecnostny kontakt)

X17:4 SVI24: DC +24 V vstup "STO" (bezpenostny kontakt)

1 Zila na svorku: 0,75 -1,5 mm?2 (AWG21 - 15)
2 Zily na svorku: 0,75 — 1,0 mm? (AWG21 — 17)

Dovoleny prierez kabla

Utahovaci moment *  Min. 0,22 Nm
¢ Max. 0,25 Nm
Konstruké- Vstupna Min. Typ. Max.
na vel'kost’ kapacita
Bezpecnostne orientované - DC192V ~ DC24V | DC30V
24 V napajacie napéatie
Prikon X17:4 0S /0L 27 yF 3w
1 270 pF 5W
2/2S 270 pF 6W
3 270 pF 7.5W
4 270 pF 8w
5 270 pF 10W
Interval od odpojenia bezpec¢- | 0 - - - 20 ms
nostne orientovaného
24 V napajacieho napatia na
MOVITRAC® B po odpojenie 1 _5 _ _ _ 100 ms
impulzového mastera na
koncovom stupni toqpo;
Casovy interval pre opétov- 200 ms

ny rozbeh
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2.5
2,51

400/ 500 V

Technické udaje
Technické udaje MOVITRAC® B

Technické tidaje MOVITRAC® B
Prehlad MOVITRAC® B

Napajanie 400/500 V / 3-fazové

20

IR 0XS 0S oL 2s 2 3 4 5
velkost
Vykon kW / HP 0,55 /0,74
0,25/0,34 0,75/1,0 i'éjj’g 55/74 .. .. ;g;ig 37 /50 55/74
0,37/050  1,1/15 DO 7,5/10 45/60  75/100
4,0/54 30/ 40
1,5/2,0
Napajanie 230 V / 1-fazové
Ko,nstrlfkcna 0XS 0s oL
velkost
Vykon kW /HP 0,25/ 0,34 0,55/ 0,74 1;;;2
0,37 /0,50 0,75/1,0 22130
Napajanie 230 V / 3-fazové
Ko,nstrlfkcna 0XS 0S oL 1 2 3 4
velkost
VikonkW/HP 6 o5 1034 | 055/074 1; ; ;g 5750 55/7,4 11715 22730
0,37/050 @ 0,75/1,0 99130 IS 7,5/10 15/ 20 30/ 40
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Technické udaje MOVITRAC®B |3

P| Hz
2.5.2 AC 400/500 V / 3-fazové / velkost' 0XS / 0,25/ 0,37 kW / 0,34/ 0,50 HP
VSetky rozmery su v mm (in).
54.5 (2.15) 163.5 (6.437)
6 (0.2)
149.5 (1.95) 149 (5.87)
Q Q A
'
. @_ .o@~
e | [N
R @ B0 i =
©o|l N a8 an @
© ~ B N
g He olfl § o
] 3 = ®
AN| ~
Yol
o]
N
| Y
o He | éb
6 (0.2)
Y
159.5 (6.280) *
* S ¢elnym modulom FSE24B +4 mm (0,16 in)
MOVITRAC® MC07B (3-fazova siet)) 0003-5A3-4-00 0004-5A3-4-00
Katalégové cislo (bez "Bezpecné zastavenie") 828 515 2 828 516 0
VSTUP"
Menovité napatie siete Usiet 3 x AC 380 - 500 V
Menovita frekvencia siete fsiet 50/60Hz+5 %
Menovity prud odoberany zo siete lsiet ACO09A AC 1,4 A
(pri Ugjer = 3 x AC 400 V) Isiet 125 AC1,1A AC18A
VYSTUP
Vystupné napétie Ua 3 % 0 — Ugjer
Odporucéany vykon motora, zatazenie 100 % P ot 0,25 kW /0,34 HP 0,37 kW /0,50 HP
Odporucéany vykon motora, zatazenie 125 % Prot 125 0,37 kW /0,50 HP 0,55 kW /0,74 HP
Menovity vystupny prud, zatazenie 100 % lsiet AC10A AC16A
Menovity vystupny prud, zatazenie 125 % lsiet 125 AC 1,3 A AC2,0A
Zdanlivy vykon na vystupe, zatazenie 100 % SN 0,7 kVA 1,1 kVA
Zdanlivy vykon na vystupe, zatazenie 125 % SN 125 0,9 kVA 1,4 kVA
Minimélna dovolena hodnota brzdového odporu Rbr_min 68 Q
(4-kvadrantova prevadzka)
VSEOBECNE
Stratovy vykon, zatazenie 100 % Py 30W 3/5W
Stratovy vykon, zatazenie 125 % Py 125 3B/5W 40W
Druh chladenia / potreba chladiaceho vzduchu Prirodzeny odvod tepla / —
Prudové obmedzenie 150 % Iy poCas minimalne 60 sekind
Prierez svoriek / utahovaci moment Svorky 4 mm2/AWG12/0,5Nm /4 Ibin
Rozmery SxVxH 54,5 mm x 185 mm x 163,5 mm (2,15 in x 7,28 in x 6,437 in)
Hmotnost m 1,3kg/291b

1) Pri Ugjer = 3 x 500 V sa musia prady siete a vystupné prady znizit o 20 % v porovnani s menovitymi Gdajmi.
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2,53 AC 400/500 V / 3-fazové / velkost' 0S / 0,55/0,75/1,1/1,5kwW /0,74 /1,0/1,5/2,0 HP
VSetky rozmery su v mm (in).

_80(3.1) _ . 1635(6.437)
6(0.2) 70 (2.8)_ 149 (5.87)
] ! gic| X ] ] |
oo@‘ -o@‘ ﬂ
[N [CHG]
g g 1 11 | S
o~ i &
| N~ N
; \6 [e) (@) E\T ;
ANl O ~— [o0]
AN| = et
e . |
\ | |
k. o
ExiaR ami éb
6 (0.2)
Y
_ 159.5 (6.280) *

* S €elnym modulom FSE24B +4 mm (0,16 in)

MOVITRAC® MC07B (3-fazova siet) 0005-5A3-4-x0 0008-5A3-4-x0 0011-5A3-4-x0 0015-5A3-4-x0
Katal6gové cislo, Standardné menice (-00) 828 517 9 828 518 7 828 519 5 828 520 9
Katalégové ¢&islo, meniée "bezpe&né zastavenie” (-S0") 828 995 6 828 996 4 828 997 2 828 998 0

)

VSTUP?

Menovité napétie siete Usiet 3 x AC 380 - 500 V

Menovita frekvencia siete fsiet 50/60Hz£5%

Menovity prud odoberany zo siete Isiet AC1,8A AC 2,2 A AC28A AC36A
(pri Ugjer = 3 x AC 400 V) Isiet 125 AC2,3A AC 2,6 A AC3,5A AC4,5A
VYSTUP

Vystupné napétie Ua 3 x 0 — Ugjer

Odporuc¢any vykon motora, zatazenie 100 % | Pt 0,55kW/0,74HP  0,75kW/1,0HP 1,1kW/1,5HP | 1,5kW /2,0 HP
Odporucany vykon motora, zatazenie 125 % | Pyt 125 0,75kW/1,0HP 1,1kW/15HP | 15kW/2,0HP | 2,2kW /3,0 HP
Menovity vystupny prad, zatazenie 100 % In AC20A AC24A AC 3,1A AC4,0A
Menovity vystupny prad, zatazenie 125 % IN 125 AC25A AC3,0A AC39A AC5,0A
Zdanlivy vykon na vystupe, zatazenie 100 % Sy 1,4 KVA 1,7 kVA 2,1 kVA 2,8 kVA
Zdanlivy vykon na vystupe, zatazenie 125 % | Sy 125 1,7 KVA 2,1 kVA 2,7 kVA 3,5 kVA
Minimalna pripustna hodnota brzdového Rbr_min 68 Q

odporu (4-kvadrantova prevadzka) -

VSEOBECNE

Stratovy vykon, zatazenie 100 % Py 40 W 45 W 50 W 60 W
Stratovy vykon, zatazenie 125 % Py 125 45W 50 W 60 W sW
Druh chladenia / potreba chladiaceho Prirodzeny odvod tepla Nutena ventila-
vzduchu cia/ 12 m3/h
Prudové obmedzenie 150 % Iy pocas minimalne 60 sekind

Prierez svoriek / Utahovaci moment Svorky 4 mm?/AWG12/0,5Nm /4 Ibin

Rozmery SxVxH 80 mm x 185 mm x 163,5 mm (3,1 in x 7,28 in x 6,437 in)
Hmotnost’ m 1,5kg/331b

1) Jednotka typu MCO7B...-S0 sa musi vzdy napajat’ externym DC 24 V sietovym zdrojom.
2) PriUger = 3 x 500 V sa musia prudy siete a vystupné prudy znizit o 20 % v porovnani s menovitymi ddajmi.
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Technické udaje MOVITRAC®B |3
P| Hz
2.54 AC 400/500 V / 3-fazové / velkost’ OL / 2,2 /3,0 /4,0 kW /3,0/4,0/5,4 HP
VSetky rozmery su v mm (in).
80 (3.1) 163.5 (6.437)
6 (0.2) 70 (2.8 149 (5.87)
o)) [ d
y T I
30 e
(0] -] r
ap as
0| o <
- § ~ =
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| v s 0
88 | B (B2 2
N~
[32]
m] m] i
6(0.2)
! S 1505 (6.280) "
* S ¢elnym modulom FSE24B +4 mm (0,16 in)
MOVITRAC® Mco7B (3-fazova siet) 0022-5A3-4-x0 0030-5A3-4-x0 0040-5A3-4-x0
Katalégové cislo, Standardné menice (-00) 828 5217 828 522 5 828 523 3
Katalégové cislo, menice "bezpecné zastavenie" (-801)) 828 999 9 829 000 8 829 001 6
VSTUP?
Menovité napétie siete Ugijet 3 x AC 380 - 500V
Menovita frekvencia siete fsiet 50/60Hz+5 %
Menovity prud odoberany zo siete Isiet AC 5,0 A AC6,3A ACB8,6 A
(pri Ugjer = 3 x AC 400 V) Isiet 125 AC6,2A AC79A AC 10,7 A
VYSTUP
Vystupné napatie Ua 3 % 0 — Ugjey
Odporucany vykon motora, zatazenie 100 % = Pt 2,2kW/3,0HP 3,0kW /4,0 HP 4,0kW /5,4 HP
Odporucany vykon motora, zatazenie 125 % | Pt 125 3,0kW /4,0 HP 4,0 kW /5,4 HP 5,5kW /7,4 HP
Menovity vystupny prad, zatazenie 100 % In AC55A AC7,0A AC95A
Menovity vystupny prud, zatazenie 125 % IN 125 ACB6,9A AC88A AC 11,9A
Zdanlivy vykon na vystupe, zatazenie 100 % @ Sy 3,8 kVA 4,8 kVA 6,6 KVA
Zdanlivy vykon na vystupe, zatazenie 125 % | Sy 125 4,8 KVA 6,1 kVA 8,2 kVA
Minimalna dovolena hodnota brzdového Rbr min 68 Q
odporu (4-kvadrantova prevadzka) -
VSEOBECNE
Stratovy vykon, zatazenie 100 % Py 80w 95 W 125 W
Stratovy vykon, zatazenie 125 % Py 125 95 W 120 W 180 W
Druh chladenia / Potreba chladiaceho Prirodzeny odvod tepla Nutena ventilacia /
vzduchu 18 m3/h
Pradové obmedzenie 150 % Iy pocas minimalne 60 sekund
Prierez svoriek / Utahovaci moment Svorky 4 mm?2/ AWG12 / 0,5Nm/41bin
Rozmery SxVxH 80 mm x 273,5 mm x 163,5 mm (3,1 in x 10,77 in x 6,437 in)
Hmotnost m 2,1kg/4,61b

1) Jednotka typu MCO7B...-S0 sa musi vzdy napajat externym DC 24 V sietovym zdrojom.

2) Pri Ugjer = 3 x 500 V sa musia prudy siete a vystupné prudy znizit o 20 % v porovnani s menovitymi ddajmi.

Systémova prirucka — MOVITRAC® B
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A A Technické udaje

, Technické Gidaje MOVITRAC® B

2.5.5 AC 400/500 V / 3-fazové / velkost' 2S/5,5/7,5kW /7,4/10 HP
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* S €elnym modulom FSE24B +4 mm (0,16 in)

335 (13.2)

238 (9.37) *

234 (9.21)

B

MOVITRAC® MC07B (3-fazova siet)

0055-5A3-4-00 0075-5A3-4-00

Katalogové cislo (integrované "Bezpecné zastavenie") 828 524 1 828 526 8
VSTUP")

Menovité napatie siete Usiet 3 x AC 380 - 500 V

Menovita frekvencia siete fsiet 50/60Hz+5 %

Menovity prud odoberany zo siete lsiet AC11,3A AC 14,4 A
(pri Ugjer = 3 x AC 400 V) lsiet 125 AC 141 A AC 18,0 A
VYSTUP

Vystupné napétie Ua 3 % 0 — Ugjer

Odporuc¢any vykon motora, zatazenie 100 % Prot 55kW /7,4 HP 7,5kW /10 HP
Odporuc¢any vykon motora, zatazenie 125 % Prot 125 7,5kW /10 HP 11 kW /15 HP
Menovity vystupny prud, zatazenie 100 % In AC12,5A AC 16 A
Menovity vystupny prad, zatazenie 125 % IN 125 AC 15,6 A AC 20 A
Zdanlivy vykon na vystupe, zatazenie 100 % SN 8,7 kKVA 11,1 kKVA
Zdanlivy vykon na vystupe, zatazenie 125 % SN 125 10,8 kVA 13,9 kVA
Minimalna pripustna hodnota brzdového odporu Rbr min 47 Q

(4-kvadrantovéa prevadzka) B

VSEOBECNE

Stratovy vykon, zatazenie 100 % Py 220 W 290 W
Stratovy vykon, zatazenie 125 % Py 125 290 W 370 W
Pradové obmedzenie 150 % Iy po€as minimalne 60 sekind
Druh chladenia / Potreba chladiaceho vzduchu Nutena ventilacia / 80 m3/h

Prierez svoriek / Utahovaci moment Svorky 4 mm?/AWG12/0,6 Nm/51bin
Rozmery §xVxH 105 mm x 335 mm x 238 mm (4,13 in x 13,2 in x 9,37 in)
Hmotnost m 50kg/111b

1) Pri Ugjer = 3 x 500 V sa musia prady siete a vystupné prady znizit o 20 % v porovnani s menovitymi Gdajmi.

Systémova priru¢ka — MOVITRAC® B




Technické udaje MOVITRAC®B |3

Technické udaje 7

2.5.6

130 (5.12)

105 (4.13)

300 (11.8)
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* S ¢elnym modulom FSE24B +4 mm (0,16 in)

AC 400/500 V / 3-fazové / velkost' 2/ 11 kW / 15 HP

229 (9.02) *
225 (8.86)
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315 (12.4)

MOVITRAC® MC07B (3-fazova siet)) 0110-5A3-4-00
Katalégové cislo (integrované "Bezpecné zastavenie") 828 527 6

VSTUP"

Menovité napatie siete Usiet 3 x AC 380 - 500V
Menovita frekvencia siete fsiet 50/60Hz +5 %
Menovity prud odoberany zo siete Isiet AC216A

(pri Ugjer = 3 x AC 400 V) Isiet 125 AC270A

VYSTUP

Vystupné napétie Ua 3 % 0 — Ugjer
Odporucany vykon motora, zatazenie 100 % Prot 11 kW /15 HP
Odporucéany vykon motora, zatazenie 125 % Prot 125 15 kW /20 HP

Menovity vystupny prud, zatazenie 100 % IN AC 24 A

Menovity vystupny prud, zatazenie 125 % IN 125 AC30A

Zdanlivy vykon na vystupe, zatazenie 100 % SN 16,6 kVA

Zdanlivy vykon na vystupe, zatazenie 125 % SN 125 20,8 kVA

Minimalna dovolena hodnota brzdového odporu Rbr_min 220
(4-kvadrantova prevadzka)

VSEOBECNE

Stratovy vykon, zatazenie 100 % Py 400 W

Stratovy vykon, zatazenie 125 % Py 125 500 W

Druh chladenia / Potreba chladiaceho vzduchu Nutena ventilacia / 80 m3/h
Prudové obmedzenie 150 % Iy pocas minimalne 60 sekind
Prierez svoriek / Utahovaci moment Svorky 4 mm2/AWG12/1,5Nm /13 Ibin
Rozmery SxVxH 130 mm x 335 mm x 229 mm (5,12 in x 13,2 in x 9,02 in)
Hmotnost m 6,6 kg/151b

1) Pri Ugjer = 3 x 500 V sa musia prady siete a vystupné prady znizit o 20 % v porovnani s menovitymi Gdajmi.

Systémova prirucka — MOVITRAC® B
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RYAL 172 technicke udaje
, Technické Gidaje MOVITRAC® B

2.5.7 AC 400/500 V / 3-fazové |/ velkost' 3/15/22 /30 kW /20/30/40 HP

200 (7.87) . - 251 (9.88) *
105 (4.13) - 247 (9.72)
7TL
o I
en
B0
- as ) | —~
o) —] ®
~ 2
o 0
3 S
()

\ —
W@‘ v I

* S ¢elnym modulom FSE24B +4 mm (0,16 in)

MOVITRAC® MC07B (3-fazova siet) 0150-503-4-00 0220-503-4-00 0300-503-4-00

Katalégové cislo (integrované "Bezpecné zastavenie") 828 528 4 828 529 2 828 530 6

VSTUP")

Menovité napatie siete Usiet 3 x AC 380 - 500 V

Menovita frekvencia siete fsiet 50/60Hz+5 %

Menovity prud odoberany zo siete lsiet AC 28,8 A AC414 A AC 54,0 A

(pri Ugjer = 3 x AC 400 V) Isiet 125 AC 36,0 A AC 51,7 A AC 67,5 A

VYSTUP

Vystupné napatie Ua 3 x 0 — Ugjer

Odporu¢any vykon motora, zatazenie 100 % Prmot 15 kW /20 HP 22 kW /30 HP 30 kW /40 HP

Odporucany vykon motora, zatazenie 125 % Prot 125 22 kW /30 HP 30 kW /40 HP 37 kW /50 HP

Menovity vystupny prad, zatazenie 100 % In AC32A AC 46 A AC 60 A

Menovity vystupny prad, zatazenie 125 % IN 125 AC40A AC57,5A AC75A

Zdanlivy vykon na vystupe, zatazenie 100 % SN 22,2 kVA 31,9 kVA 41,6 kVA

Zdanlivy vykon na vystupe, zatazenie 125 % SN 125 27,7 kVA 39,8 kVA 52,0 kVA

Minimalna dovolena hodnota brzdového odporu Rbr_min 15Q 12Q

(4-kvadrantova prevadzka)

VSEOBECNE

Stratovy vykon, zatazenie 100 % Py 550 W 750 W 950 W

Stratovy vykon, zatazenie 125 % Py 125 690 W 940 W 1250 W

Druh chladenia / Potreba chladiaceho vzduchu Nutena ventilacia / 180 m%h

Pradové obmedzenie 150 % Iy pocas minimalne 60 sekund

Prierez svoriek / Utahovaci moment Svorky 6 mm2/ AWG10 10 mm? / AWG8 16 mm?2 / AWG6
3,5Nm/311Ibin

Rozmery SxVxH 200 mm x 465 mm x 251 mm (7,87 in x 18,3 in x 9,88 in)

Hmotnost m 15kg/331b

1) Pri Ugjer = 3 x 500 V sa musia prady siete a vystupné prady znizit o 20 % v porovnani s menovitymi Gdajmi.
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Technické udaje 7
Technické udaje MOVITRAC®B |3

P| Hz
2.5.8 AC 400/500V / 3-fazové / velkost' 4/ 37 / 45 kW / 50 / 60 HP
280 (11.0) . B 250 (9.84) *
140 (5.51) 1 246 (9.69)
ld—» _—
Y
) %
® &
2 0
—_ a —
© ©
> 8
[} N
< )
=0
Y
7 (0.3)
* S €elnym modulom FSE24B +4 mm (0,16 in)
MOVITRAC® MC07B (3-fazova siet) 0370-503-4-00 0450-503-4-00
Katalégové cislo (integrované "Bezpecéné zastavenie") 828 531 4 828 532 2
VSTUP")
Menovité napatie siete Usiet 3 x AC 380 - 500 V
Menovita frekvencia siete fsiet 50/60Hz+5 %
Menovity prud odoberany zo siete Isiet AC 65,7 A AC 80,1 A
(pri Ugjer = 3 x AC 400 V) lsiet 125 AC819A AC 100,1 A
VYSTUP
Vystupné napétie Ua 3 % 0 — Ugjey
Odporu¢any vykon motora, zatazenie 100 % Prot 37 kW /50 HP 45 kW /60 HP
Odporuc¢any vykon motora, zatazenie 125 % Prot 125 45 kW /60 HP 55 kW /74 HP
Menovity vystupny prud, zatazenie 100 % In AC73A AC 89 A
Menovity vystupny prad, zatazenie 125 % IN 125 AC91,3A AC 11,3 A
Zdanlivy vykon na vystupe, zatazenie 100 % SN 50,6 kVA 61,7 kVA
Zdanlivy vykon na vystupe, zatazenie 125 % SN 125 63,2 kVA 77,1 KVA
Minimalna dovolena hodnota brzdového odporu Robr_min 6Q
(4-kvadrantova prevadzka)
VSEOBECNE
Stratovy vykon, zatazenie 100 % Py 1200 W 1400 W
Stratovy vykon, zatazenie 125 % Py 125 1450 W 1820 W
Druh chladenia / Potreba chladiaceho vzduchu Nutena ventilacia / 180 m3h
Pradové obmedzenie 150 % Iy pocas minimalne 60 s
Prierez svoriek / Utahovaci moment Svorky 25 mm? | AWG4 35 mm? / AWG2
14 Nm /120 Ib in
Rozmery SxVxH 280 mm x 522 mm x 250 mm (11,0 in x 20,6 in x 9,84 in)
Hmotnost m 27 kg /60 Ib

1) Pri Ugjer = 3 x 500 V sa musia prady siete a vystupné prady znizit o 20 % v porovnani s menovitymi Gdajmi.
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VA A% Technicke udaje

, Technické Gidaje MOVITRAC® B

2.59 AC 400/500 V / 3-fazové |/ velkost' 5/55/75 kW /74 /100 HP

280 (11.0) B 330 (13.0)
~140 (5.51)
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MOVITRAC® MC07B (3-fazova siet) 0550-503-4-00 0750-503-4-00
Katalégové cislo (integrované "Bezpecné zastavenie") 829 527 1 829 529 8
vsTupY
Menovité napatie siete Usiet 3 x AC 380 - 500 V
Menovita frekvencia siete fsiet 50/60Hz+5%
Menovity prud odoberany zo siete Isiet AC 94,5 A AC 117 A
(pri Ugjer = 3 x AC 400 V) lsiet 125 AC 118,1 A AC 146,3 A
VYSTUP
Vystupné napétie Ua 3 % 0 — Ugjey
Odporucany vykon motora, zatazenie 100 % Pmot 55 kW /74 HP 75 kW /100 HP
Odporuc¢any vykon motora, zatazenie 125 % Prot 125 75 kW /100 HP 90 kW /120 HP
Menovity vystupny prud, zatazenie 100 % In AC 105 A AC 130 A
Menovity vystupny prad, zatazenie 125 % IN 125 AC 131 A AC 162 A
Zdanlivy vykon na vystupe, zatazenie 100 % SN 73,5 kVA 91,0 kVA
Zdanlivy vykon na vystupe, zatazenie 125 % SN 125 90,8 kVA 112,2 kVA
Minimalna dovolena hodnota brzdového odporu Rbr_min 6Q 40
(4-kvadrantova prevadzka)
VSEOBECNE
Stratovy vykon, zatazenie 100 % Py 1700 W 2000 W
Stratovy vykon, zatazenie 125 % Py 125 2020 W 2300w
Druh chladenia / Potreba chladiaceho vzduchu Nutena ventilacia / 360 m3h
Pradové obmedzenie 150 % Iy po€as minimalne 60 sekund
Prierez svoriek / Utahovaci moment Svorky 35 mm? / AWG2 50 mm? / AWGO
14 Nm /120 b in
Rozmery SxVxH 280 mm x 610 mm x 330 mm (11,0 in x 24,0 in x 13,0 in)
Hmotnost m 35kg/771b

1) Pri Ugjer = 3 x 500 V sa musia prady siete a vystupné prudy znizit o 20 % v porovnani s menovitymi Gdajmi.
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Technické udaje 7
Technické udaje MOVITRAC®B |3
P| Hz
2,510 AC 230V /1-fazové / velkost’ 0XS / 0,25/ 0,37 kW / 0,34 / 0,50 HP
54.5 (2.15) 163.5 (6.437)
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* S ¢elnym modulom FSE24B +4 mm (0,16 in)
MOVITRAC® Mco07B (1-fazova siet) 0003-2B1-4-00 0004-2B1-4-00
Katalégové Cislo (bez "Bezpecéné zastavenie") 828 4911 828 493 8
VSTUP
Menovité napatie siete Usiet 1xAC 200-240V
Menovita frekvencia siete fsiet 50/60Hz+5 %
Menovity prad odoberany zo siete Isiet AC43A ACG6,1A
(pri Ugier = 1 x AC 230 V) lsiet 125 AC55A AC75A
VYSTUP
Vystupné napatie Ua 3 x 0 — Ugjer
Odporuéany vykon motora, zatazenie 100 % Prmot 0,25 kW /0,34 HP 0,37 kw /0,50 HP
Odporucéany vykon motora, zatazenie 125 % Prot 125 0,37 kw /0,50 HP 0,55 kW /0,74 HP
Menovity vystupny prad, zatazenie 100 % IN AC1,7A AC25A
Menovity vystupny prud, zatazenie 125 % IN 125 AC21A AC3,1A
Zdanlivy vykon na vystupe, zatazenie 100 % SN 0,7 kVA 1,0 kVA
Zdanlivy vykon na vystupe, zatazenie 125 % SN 125 0,9 kVA 1,3 kVA
Minimalna dovolena hodnota brzdového odporu Rbr_min 27 Q
(4-kvadrantova prevadzka)
VSEOBECNE
Stratovy vykon, zatazenie 100 % Py 30W 3/5W
Stratovy vykon, zatazenie 125 % Py 125 3B/W 45 W
Druh chladenia / Potreba chladiaceho vzduchu Prirodzeny odvod tepla / —
Prudové obmedzenie 150 % ly pocas minimalne 60 sekind
Prierez svoriek / Utahovaci moment Svorky 4 mm2/AWG12/0,5Nm /4 Ibin
Rozmery SxVxH 54,5 mm x 185 mm x 163,5 mm (2,15 in x 7,28 in x 6,437 in)
Hmotnost m 1,3kg/2,91b

Systémova prirucka — MOVITRAC® B
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// . ;o .
VA 7 "l Technické udaje
, Technické Gidaje MOVITRAC® B
P| Hz
2,511 AC 230V /1-fazové / velkost’' 0S / 0,55/ 0,75 kW /0,74 /1,0 HP
. 80(3.1) 163.5 (6.437)
6(0.2) 70 (2.8)_ 149 (5.87)
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* S ¢elnym modulom FSE24B +4 mm (0,16 in)

MOVITRAC® MC07B (1-fazova siet) 0005-2B1-4-00 0008-2B1-4-00
Katalégové cislo (bez "Bezpecné zastavenie") 828 494 6 828 495 4
VSTUP
Menovité napatie siete Usiet 1xAC 200 -240V
Menovita frekvencia siete fsiet 50/60Hz+5 %
Menovity prud odoberany zo siete lsiet ACB85A AC99A
(pri Ugier = 1 x AC 230 V) lsiet 125 AC 10,2 A AC 11,8 A
VYSTUP
Vystupné napatie Ua 3 x 0 — Ugjer
Odporuc¢any vykon motora, zatazenie 100 % Prot 0,55 kW /0,74 HP 0,75 kW /1,0 HP
Odporucany vykon motora, zatazenie 125 % Prot 125 0,75 kW /1,0 HP 1,1kW/1,5HP
Menovity vystupny prad, zatazenie 100 % In AC33A AC42A
Menovity vystupny prad, zatazenie 125 % IN 125 AC4,1A AC53A
Zdanlivy vykon na vystupe, zatazenie 100 % SN 1,4 kVA 1,7 kVA
Zdanlivy vykon na vystupe, zatazenie 125 % SN 125 1,7 kKVA 2,1 kVA
Minimalna dovolena hodnota brzdového odporu Ror_min 27 Q
(4-kvadrantova prevadzka)
VSEOBECNE
Stratovy vykon, zatazenie 100 % Py 45 W 50 W
Stratovy vykon, zatazenie 125 % Py 125 50 W 65 W
Druh chladenia / Potreba chladiaceho vzduchu Prirodzeny odvod tepla / —
Pradové obmedzenie 150 % Iy po¢as minimalne 60 sekund
Prierez svoriek / Utahovaci moment Svorky 4 mm2/AWG12/0,5Nm /4 Ibin
Rozmery §xVxH 80 mm x 185 mm x 163,5 mm (3,1 in x 7,28 in x 6,437 in)
Hmotnost m 1,5kg/3,31b

Systémova prirucka — MOVITRAC® B




Technické udaje 7
Technické udaje MOVITRAC®B |3
P| Hz
2512 AC 230 V/1-fazové / velkost OL/1,1/1,5/2,2kW/1,5/2,0/ 3,0 HP
.80(3.1)  163.5(6.437)
6(0.2) 70 (2.8 B 149 (5.87)
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* S volitelnou kartou FSE24B +4 mm (0,16 in)

MOVITRAC® MCO07B (1-fazova siet)

Katalogové cislo (bez "Bezpecné zastavenie")

0011-2B1-4-00 A 0015-2B1-4-00 0022-2B1-4-00
828 496 2 828 497 0 828 498 9

VSTUP

Menovité napétie siete Usiet 1x AC 200 — 240 V

Menovita frekvencia siete fsiet 50/60Hz+5%

Menovity prud odoberany zo siete Isiet AC 13,4 A AC 16,7 A AC 19,7 A

(pri Ugjer = 1 x AC 230 V) lsiet 125 AC 16,8 A AC 20,7 A AC 243 A

VYSTUP

Vystupné napatie Ua 3 x 0 — Ugjer

Odporucéany vykon motora, zatazenie 100 % Prot 1,1kW/1,5HP 1,5kW /2,0 HP 2,2kW /3,0 HP

Odporuc¢any vykon motora, zatazenie 125 % Prot 125 1,5kW /2,0 HP 2,2kW/3,0HP 3,0kW /4,0 HP

Menovity vystupny prad, zatazenie 100 % In AC57A AC73A AC 8,6 A

Menovity vystupny prud, zatazenie 125 % IN 125 AC7,1A AC9,1A AC 10,8 A

Zdanlivy vykon na vystupe, zatazenie 100 % SN 2,3 kVA 3,0 kVA 3,5 kVA

Zdanlivy vykon na vystupe, zatazenie 125 % SN 125 2,9 kVA 3,7 kVA 4,3 kVA

Minimalna dovolena hodnota brzdového odporu Rbr_min 27 Q

(4-kvadrantova prevadzka)

VSEOBECNE

Stratovy vykon, zatazenie 100 % Py 70 W 90 W 105 W

Stratovy vykon, zatazenie 125 % Py 125 0 W 110w 132 W

Druh chladenia / Potreba chladiaceho vzduchu Prirodzeny odvod tepla Nutena ventilacia /
18 m3h

Prudové obmedzenie 150 % ly pocas minimalne 60 sekind

Prierez svoriek / Utahovaci moment Svorky 4 mm2/AWG12/0,5Nm /4 Ibin

Rozmery SxVxH 80 mm x 273,5 mm x 163,5 mm (3,1 in x 10,77 in x 6,437 in)

Hmotnost m 2,2kg/4,91b
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2 7 Technické udaje

, Technické Gidaje MOVITRAC® B

2.5.13 AC 230 V/ 3-fazové / velkost' 0XS / 0,25/ 0,37 kW / 0,34 / 0,50 HP
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* S ¢elnym modulom FSE24B +4 mm (0,16 in)
MOVITRAC® Mco07B (3-fazova siet) 0003-2A3-4-00 0004-2A3-4-00
Katalégové Cislo (bez "Bezpecéné zastavenie") 828 499 7 828 500 4
VSTUP
Menovité napatie siete Usiet 3 xAC200-240V
Menovita frekvencia siete fsiet 50/60Hz+5 %
Menovity prad odoberany zo siete Isiet AC16A AC20A
(pri Ugier = 1 x AC 230 V) lsiet125 AC19A AC24A
VYSTUP
Vystupné napatie Ua 3 x 0 — Ugjer
Odporucany vykon motora, zatazenie 100 % Prot 0,25 kW /0,34 HP 0,37 kW /0,50 HP
Odporucéany vykon motora, zatazenie 125 % Prot 125 0,37 kw /0,50 HP 0,55 kW /0,74 HP
Menovity vystupny prad, zatazenie 100 % IN AC1,7A AC25A
Menovity vystupny prud, zatazenie 125 % IN 125 AC21A AC3,1A
Zdanlivy vykon na vystupe, zatazenie 100 % SN 0,7 kVA 1,0 kVA
Zdanlivy vykon na vystupe, zatazenie 125 % SN 125 0,9 kVA 1,3 kVA
Minimalna dovolena hodnota brzdového odporu Rbr_min 27 Q
(4-kvadrantova prevadzka)
VSEOBECNE
Stratovy vykon, zatazenie 100 % Py 3/5W 40 W
Stratovy vykon, zatazenie 125 % Py 125 40W 50 W
Druh chladenia / Potreba chladiaceho vzduchu Prirodzeny odvod tepla / —
Prudové obmedzenie 150 % ly pocas minimalne 60 sekind
Prierez svoriek / Utahovaci moment Svorky 4 mm2/AWG12/0,5Nm /4 Ibin
Rozmery SxVxH 54,5 mm x 185 mm x 163,5 mm
(2,15in x 7,28 in x 6,437 in)
Hmotnost’ m 1,3kg/2,91b
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Technické udaje
Technické udaje MOVITRAC® B

2.5.14

AC 230 V / 3-fazové / velkost' 0S / 0,55/ 0,75 kW /0,74 / 1,0 HP
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* S €elnym modulom FSE24B +4 mm (0,16 in)

_80(3.1) _ 163.5 (6.437)
70 (2.8)_ 149 (5.87)
; d
M J
i !
[CH0]
[ i —
ap | g
~
I |
o El I [
H Y
B éb
Y
7 150.5(6.280)* .

MOVITRAC® MC07B (3-fazova siet) 0005-2A3-4-x0 0008-2A3-4-x0
Katalégové cislo, Standardné menice (-00) 828 501 2 828 502 0
Katalégové &islo, meniée "bezpeéné zastavenie™ (-S01) 829 987 0 829988 9
VSTUP

Menovité napatie siete Usiet 3 xAC200-240V

Menovita frekvencia siete fsiet 50/60Hz+5 %

Menovity prad odoberany zo siete Isiet AC28A AC33A

(pri Ugier = 1 x AC 230 V) lsiet 125 AC 3,4 A AC4,1A
VYSTUP

Vystupné napétie Ua 3 x 0 — Ugjer

Odporucany vykon motora, zatazenie 100 % Prot 0,55 kW /0,74 HP 0,75 kW /1,0 HP
Odporucéany vykon motora, zatazenie 125 % Prot 125 0,75kW /1,0 HP 1,1kW/1,5HP
Menovity vystupny prud, zatazenie 100 % IN AC 3,3A AC42A
Menovity vystupny prud, zatazenie 125 % IN 125 AC4,1A AC53A
Zdanlivy vykon na vystupe, zatazenie 100 % SN 1,4 kVA 1,7 kVA
Zdanlivy vykon na vystupe, zatazenie 125 % SN 125 1,7 kVA 2,1 kVA
Minimalna dovolena hodnota brzdového odporu Rbr_min 27 Q

(4-kvadrantova prevadzka)

VSEOBECNE

Stratovy vykon, zatazenie 100 % Py 50 W 60 W
Stratovy vykon, zatazenie 125 % Py 125 60 W 7B5W

Druh chladenia / Potreba chladiaceho vzduchu Prirodzeny odvod tepla / —

Prudové obmedzenie 150 % ly pocas minimalne 60 sekind
Prierez svoriek / Utahovaci moment Svorky 4 mm2/AWG12/0,5Nm /4 Ibin
Rozmery SxVxH 80 mm x 185 mm x 163,5 mm (3,1 in x 7,28 in x 6,437 in)
Hmotnost m 1,5kg/3,31b

1) Jednotka typu MCO7B...-S0 sa musi vzdy napajat’ externym DC 24 V sietovym zdrojom.

Systémova prirucka — MOVITRAC® B
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7 Technické udaje

, Technické Gidaje MOVITRAC® B

2,515 AC 230V /3-fazové [ velkost' OL/1,1/1,5/2,2kW/1,5/2,0/3,0 HP
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* S ¢elnym modulom FSE24B +4 mm (0,16 in)
MOVITRAC® MC07B (3-fazova siet) 0011-2A3-4-00 0015-2A3-4-00 0022-2A3-4-00
Katalégové é&islo "Standardné vyhotovenie” (-00) 828 503 9 828 504 7 828 505 5
Katalégové &islo "Bezpeé&na technika” (-S0") 829 989 7 829 990 0 829 991 9
VSTUP
Menovité napatie siete Usiet 3 xAC 200-240V
Menovita frekvencia siete fsiet 50/60Hz£5 %
Menovity prud odoberany zo siete Isiet AC5,1A ACG6,4A AC76A
(pri Ugjer = 3 x AC 230 V) Isiet 125 AC6,3A AC79A AC95A
VYSTUP
Vystupné napétie Ua 3 % 0 — Ugjer
Odporu¢any vykon motora, zatazenie 100 % Prmot 1,1 kW /1,5 HP 1,5kW /2,0 HP 2,2kW /3,0 HP
Odporucany vykon motora, zatazenie 125 % Prot 125 1,5kW /2,0 HP 2,2kW /3,0 HP 3,0kW /4,0 HP
Menovity vystupny prud, zatazenie 100 % In AC57A AC73A AC 8,6 A
Menovity vystupny prad, zatazenie 125 % IN 125 AC71A AC9,1A AC 10,8 A
Zdanlivy vykon na vystupe, zatazenie 100 % SN 2,3 kVA 3,0 kVA 3,5 kVA
Zdanlivy vykon na vystupe, zatazenie 125 % SN 125 2,9 kVA 3,7 kVA 4,3 kVA
Minimalna dovolena hodnota brzdového odporu Ror_min 27Q
(4-kvadrantova prevadzka)
VSEOBECNE
Stratovy vykon, zatazenie 100 % Py 75W 0O W 105 W
Stratovy vykon, zatazenie 125 % Py 125 0w 1Mow 140 W
Druh chladenia / Potreba chladiaceho vzduchu Prirodzeny odvod tepla Nutena ventilacia /
18 m%h
Pradové obmedzenie 150 % Iy poCas minimalne 60 sekund
Prierez svoriek / Utahovaci moment Svorky 4 mm?/ AWG12 / 0,5Nm/41bin
Rozmery SxVxH 80 mm x 273,5 mm x 163,5 mm (3,1 in x 10,77 in x 6,437 in)
Hmotnost’ m 2,2kg/4,91b

1) Jednotka typu MCO7B...-S0 sa musi vzdy napajat externym DC 24 V sietovym zdrojom.
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Technické udaje

2.5.16 AC 230V / 3-fazové |/ velkost' 1 /3,7 kW /5,0 HP
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* S ¢elnym modulom FSE24B +4 mm (0,16 in)

MOVITRAC® MCO07B (3-fazova siet)

0037-2A3-4-00

Systémova prirucka — MOVITRAC® B

Katalégové cislo (integrované "Bezpecéné zastavenie") 828 506 3

VSTUP

Menovité napatie siete Usiet 3xAC200-240V
Menovita frekvencia siete fsiet 50/60Hz+5 %
Menovity prud odoberany zo siete lsiet AC 12,9 A

(pri Ugjer = 3 x AC 230 V) Isiet 125 AC 16,1 A

VYSTUP

Vystupné napatie Ua 3 x 0 — Ugjer
Odporuc¢any vykon motora, zatazenie 100 % Prmot 3,7kwW /5,0 HP
Odporuc¢any vykon motora, zatazenie 125 % Prmot 125 55kW /7,4 HP
Menovity vystupny prad, zatazenie 100 % In AC 145 A

Menovity vystupny prad, zatazenie 125 % IN 125 AC 18,1 A

Zdanlivy vykon na vystupe, zatazenie 100 % SN 5,8 kVA

Zdanlivy vykon na vystupe, zatazenie 125 % SN 125 7,3 kVA

Minimalna dovolena hodnota brzdového odporu Ror_min 27 Q
(4-kvadrantova prevadzka)

VSEOBECNE

Stratovy vykon, zatazenie 100 % Py 210 W

Stratovy vykon, zatazenie 125 % Py 125 270 W

Druh chladenia / Potreba chladiaceho vzduchu Nutena ventilacia / 40 m3/h
Pradové obmedzenie 150 % Iy po¢as minimalne 60 sekund
Prierez svoriek / Utahovaci moment Svorky 4 mm2/AWG12/0,6 Nm/51bin
Rozmery SxVxH 105 mm % 315 mm x 173 mm (4,13 in x 12,4 in % 6,81 in)
Hmotnost m 3,5kg/7,71b
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Technické udaje

, Technické Gidaje MOVITRAC® B

2.517 AC 230V / 3-fazové [ velkost'2/5,5/7,5kW /7,4/10 HP

|

130 (5.12) .|

105 (4.13)

s

QH®
@ap

300 (11.8)

Y

6.5 (0.26)

* S ¢elnym modulom FSE24B +4 mm (0,16 in)
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MOVITRAC® MCO07B (3-fazova siet)

0055-2A3-4-00 0075-2A3-4-00

Katalégové cislo (integrované "Bezpecéné zastavenie") 828 507 1 828 509 8
VSTUP

Menovité napatie siete Usiet 3 xAC 200-240V

Menovita frekvencia siete fsiet 50/60Hz+5 %

Menovity prud odoberany zo siete Isiet AC 19,5 A AC 27,4 A
(pri Ugjer = 3 x AC 230 V) lsiet 125 AC 24,4 A AC 34,3 A
VYSTUP

Vystupné napétie Ua 3 % 0 — Ugjer

Odporuc¢any vykon motora, zatazenie 100 % Prmot 55kW /7,4 HP 7,5kW /10 HP
Odporucany vykon motora, zatazenie 125 % Prot 125 7,5kW /10 HP 11 kW /15 HP
Menovity vystupny prud, zatazenie 100 % In AC 22 A AC 29 A
Menovity vystupny prad, zatazenie 125 % IN 125 AC275A AC 36,3 A
Zdanlivy vykon na vystupe, zatazenie 100 % SN 8,8 kVA 11,6 kVA
Zdanlivy vykon na vystupe, zatazenie 125 % SN 125 11,0 kVA 14,5 kVA
Minimalna dovolena hodnota brzdového odporu Ror_min 12Q

(4-kvadrantova prevadzka)

VSEOBECNE

Stratovy vykon, zatazenie 100 % Py 300 W 380 W
Stratovy vykon, zatazenie 125 % Py 125 375 W 475 W
Druh chladenia / Potreba chladiaceho vzduchu Nutena ventilacia / 80 m/h

Pradové obmedzenie 150 % Iy po€as minimalne 60 sekund
Prierez svoriek / Utahovaci moment Svorky 4 mm2/AWG12/1,5Nm/13Ibin
Rozmery SxVxH 130 mm x 335 mm x 229 mm (5,12 in x 13,2 in x 9,02 in)
Hmotnost m 6,6 kg/151b
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Technické udaje MOVITRAC® B

2.5.18 AC 230V / 3-fazové [ velkost' 3/11/15 kW / 15/ 20 HP
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* S ¢elnym modulom FSE24B +4 mm (0,16 in)

Teadl—

MOVITRAC® MC07B (3-fazova siet) 0110-203-4-00 0150-203-4-00

Katalégové cislo (integrované "Bezpecné zastavenie") 828 510 1 828 512 8

VSTUP

Menovité napatie siete Usiet 3 x AC 200 -240V

Menovita frekvencia siete fsiet 50/60Hz+5 %

Menovity prud odoberany zo siete lsiet AC 40,0 A AC 48,6 A

(pri Ugjer = 3 x AC 230 V) lsiet 125 AC 50,0 A AC 60,8 A

VYSTUP

Vystupné napatie Ua 3 % 0 — Ugjer

Odporuc¢any vykon motora, zatazenie 100 % Prot 11 kW /15 HP 15 kW /20 HP

Odporucany vykon motora, zatazenie 125 % Prot 125 15 kW /20 HP 22 kW /30 HP

Menovity vystupny prad, zatazenie 100 % In AC42 A AC 54 A

Menovity vystupny prad, zatazenie 125 % IN 125 AC52,5A AC67,5A

Zdanlivy vykon na vystupe, zatazenie 100 % SN 16,8 kVA 21,6 kVA

Zdanlivy vykon na vystupe, zatazenie 125 % SN 125 21,0 kVA 26,9 kVA

Minimalna dovolena hodnota brzdového odporu Rbr_min 75Q 56Q

(4-kvadrantova prevadzka)

VSEOBECNE

Stratovy vykon, zatazenie 100 % Py 580 W 720 W

Stratovy vykon, zatazenie 125 % Py 125 720 W 900 W

Druh chladenia / Potreba chladiaceho vzduchu Nutena ventilacia / 180 m3h

Pradové obmedzenie 150 % Iy po€as minimalne 60 sekund

Prierez svoriek / Utahovaci moment Svorky 6 mm2/ AWG10 10 mm?2 / AWG8
3,5Nm/311lbin

Rozmery SxVxH 200 mm x 465 mm x 251 mm (7,87 in x 18,3 in x 9,88 in)

Hmotnost m 15kg/331b

Systémova prirucka — MOVITRAC® B
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7 Technické udaje

, Technické Gidaje MOVITRAC® B

2.5.19 AC 230V / 3-fazové / velkost' 4 /22 / 30 kW / 30 / 40 HP
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* S ¢elnym modulom FSE24B +4 mm (0,16 in)
MOVITRAC® MC07B (3-fazova siet) 0220-203-4-00 0300-203-4-00
Katalégové cislo (integrované "Bezpecné zastavenie") 828 513 6 828 514 4
VSTUP
Menovité napétie siete Usiet 3 x AC 200 — 240 V
Menovita frekvencia siete fsiet 50/60Hz+5%
Menovity prud odoberany zo siete lsiet ACT72A AC 86 A
(pri Ugjer = 3 x AC 230 V) Isiet 125 AC 90 A AC 107 A
VYSTUP
Vystupné napétie Ua 3 % 0 — Ugjey
Odporucéany vykon motora, zatazenie 100 % Prot 22 kW /30 HP 30 kW /40 HP
Odporuc¢any vykon motora, zatazenie 125 % Prot 125 30 kW /40 HP 37 kW /50 HP
Menovity vystupny prad, zatazenie 100 % In AC 80 A AC 95 A
Menovity vystupny prud, zatazenie 125 % IN 125 AC 100 A AC 118,8 A
Zdanlivy vykon na vystupe, zatazenie 100 % SN 31,9 kVA 37,9 kVA
Zdanlivy vykon na vystupe, zatazenie 125 % SN 125 39,9 kVA 47,4 kVA
Minimalna dovolena hodnota brzdového odporu Rbr_min 3Q
(4-kvadrantova prevadzka)
VSEOBECNE
Stratovy vykon, zatazenie 100 % Py 1100 W 1300 W
Stratovy vykon, zatazenie 125 % Py 125 1400 W 1700 W
Druh chladenia / Potreba chladiaceho vzduchu Nutena ventilacia / 180 m%h
Pradové obmedzenie 150 % Iy poCas minimalne 60 sekund
Prierez svoriek / Utahovaci moment Svorky 25 mm? / AWG4 35 mm? / AWG2
14 Nm /120 Ibin
Rozmery SxVxH 280 mm x 522 mm x 250 mm (11,0 in x 20,6 in x 9,84 in)
Hmotnost m 27 kg /60 Ib
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Celny modul

2.6 Celny modul

Meni¢ MOVITRAC® B ma 2 zasuvné pozicie pre priamo zastvate/né moduly, ktorymi
mozno realizovat mnozstvo doplnkovych funkcii.

UPOZORNENIE

Moduly mozno umiestnit’' na preduréenu zasuvnu poziciu.

[

Na jednu zasuvnu poziciu sa mdze umiestnit len jeden modul (moduly FIO11B,

FSC11B/12B a FSE24B sa montuju na rovnaké miesto a preto sa nedaju pouzivat
sucasne).
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Zasuvna pozicia A je rezervovana pre FBG11B.

Zasuvna pozicia B je ur€ena pre tieto moduly:
+ FSC11B/12B

+ FSE24B

+ FIO11B/21B
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2 7 Technickeé udaje
7 Celny modul

2.6.1 Ovladacia jednotka FBG11B
Katalégové Cislo: 1820 635 2

Opis Celny modul FBG11B sa médze pouzivat na jednoduchi diagnostiku a na uvedenie do
prevadzky.

L E——

9007199279701003
[1] LED signalizacia

Funkcie » Zobrazovanie procesnych hodnét a stavu
» Preditanie pamate poruch a reset po chybe
» Zobrazovanie a nastavenie parametrov
» Zalohovanie dat a prenos suprav parametrov

*  Komfortné menu pre uvedenie do prevadzky motorov SEW a motorov od inych
vyrobcov

* Manualne riadenie jednotky MOVITRAC® B

Viybavenie » 5-znakovy 7-segmentovy displej / 6 tlaCidiel / 8 symbolov / ovlada¢ pozadovanej
hodnoty

* Moznost vyberu kratkeho a dlhého menu

« Ovladaciu jednotku mozno nasunut na meni¢ (aj po€as prevadzky)
+  Krytie IP20 (EN 60529)

» LED signalizacia so spustenym programom IPOS
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Celny modul  [3

2.6.2 Analégovy modul FIO11B
Katalégové gislo: 1820 637 9

Opis

Analégovy modul FIO11B dopitia zakladnu jednotku o nasledujlce rozhrania:

Vstup poZadovanej hodnoty
Analbégovy vystup
Rozhranie RS485

Technické udaje elektroniky, analégovy modul FIO11B

X44

FIO11B

X45 X40
HL|L|1|2[3]4 |5

9007199490009355

Funkcia Svorka Oznacenie Data
Vstup pozadovanej | X40:1 Al2: Napatovy vstup -10az+10V
hodnoty") X40:2 GND: Referenény potencial R; > 40 kQ
RozliSenie 10 bitov
Interval vzorkovania 5 ms
Presnost 100 mV, 200 pA
Analégovy vystup / | X40:3 GND: Referenény potencial
alternativne ako X40:4 AOV1: Napatovy vystup 0-10V/lpax =2 mA
prudovy vystup = 405 AOC1: Prudovy vystup 0(4)-20 mA
alebo ako napatovy Rozligenie 10 bitov
vystup .
Interval vzorkovania 5 ms
Skratuvzdorny, odolny proti externym napatiam do 30 V
Zatazovy odpor R 750 Q
Presnost +100 mV, 200 pA
Rozhranie RS485 X45:H ST11: RS485+ Standard EIA, 9,6 kBaud, maximalne 32 t&astnikov
X45:L ST12: RS485- Maximalna dizka kabla 200 m (656 ft)
X45:1 GND: Referenény potencial Pevne zabudovany dynamicky zakon&ovaci odpor
X44 Servisné rozhranie Pripojenie: Len na ucely servisu, vyluéne dvojbodové
RJ10 prepojenie

Maximélna dizka kabla 3 m (10 ft)
X44 a X45 su v FIO11B zapojené paralelne.

1) Ak sa nepouZije vstup pozadovanej hodnoty, ma sa pripojit na GND. Inak sa nastavi namerané vstupné napatie od —1 V do +1 V.

Prierez svoriek je pre vsetky svorky FIO11B takyto:

+ 1,5 mm? (AWG15) bez dutiniek
« 1,0 mm? (AWG17) s dutinkami

Systémova prirucka — MOVITRAC® B
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7 Celny modul

P| Hz

2.6.3 Digitalny modul FIO21B
Katalégové Cislo 1822 541 1

Opis Digitalny modul FIO21B dopifia zakladnu jednotku o nasledujlce rozhrania:
« 7 pridavnych binarnych vstupov DI10 — DI16
+ Servisné rozhranie RS485

+ Systémova zbernica SBus zalozend na CAN (nizSie uvedené protokoly:
MOVILINK®, CANopen)

X44
FIO21B
X46| X42

11213[11234 (567

9007200898417931
Technické udaje elektroniky digitalneho modulu FIO21B
Funkcia Svorka Oznacenie Data
Binarne vstupy X42:1 DI10 R; =3 kQ, IE =10 mA, interval vzorkovania 5 ms, kompatibilné
X42:2 DI11 sPLC
X42:3 DI12 Uroven signalu podfa EN 61131-2 typ 1 alebo typ 3:
X42:4 DI13 * 11 az 30 V: Kontakt zopnuty
X425 DI14 . ) -3 az +5 V: Kontakt rC’)ZOP'r:ly.ty .
X42:6 DI5 Vyrobcom prednastavené na "Ziadna funkcia
X42:7 DI16
Servisné rozhranie | X44 Servisné rozhranie Standard EIA, 9,6 kBaud
RJ10 Pripojenie: Len na servisné ucely, vyluéne pre spojenie z bodu
do bodu
Maximalna dizka kabla 3 m (10 ft)
Systémova zbernica | X46:1 SC11: CAN High Zbernica CAN, podla $pecifikacie CAN 2.0, Cast Aa B
SBus X46:2 SC12: CAN Low Spodsob prenosu podfa ISO 11898, max. 64 ucastnikov
X46:3 GND: Referenény potencial Zakoncenie zbernice prilozenym 120 Q odporom je mozné

medzi SC11 a SC12

Prierez svoriek je pre vSetky svorky FIO21B takyto:
+ 1,5 mm? (AWG15) bez dutiniek
« 1,0 mm? (AWG17) s dutinkami
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Celny modul  [7

2.6.4 Komunikaény modul FSC11B

Opis

Katalégové Cislo: 1820 716 2

Komunikaény modul FSC11B vyvadza komunika¢né rozhranie menica MOVITRAC® B
smerom von, pre komunikaciu s PLC, MOVITRAC® B, MOVIDRIVE®, PC alebo ovlada-
cim terminalom. K dispozicii su tieto rozhrania:

+ RS485

» Systémova zbernica (SBus) zaloZzena na CAN (podporované protokoly: MOVILINK® /
CANopen)

S1 S2
i
F
X44

HIL|L[112[314|56(7
235261451

Technické udaje elektroniky komunikacného modulu FSC11B
Funkcia Svorka Oznacenie Data
Systémova X46:1 SC11: SBus High CAN-Bus podla $pecifikacie CAN 2.0, ¢ast A a B, spdsob prenosu
zbernica X46:2 SC12: SBus Low podla ISO 11898, max. 64 U€astnikov, zakoncovaci odpor (120 Q) sa
(SBus) X46:3 GND: Referenény potencidl pripaja DIP prepinadom S1

X46:4 SC21: SBus High

X46:5 SC22: SBus Low

X46:6 GND: Referenény potencial

X46:7 24VI10: Pomocné napatie /

Externy zdroj napajania

Rozhranie X45:H ST11: RS485+ Standard EIA, 9,6 kBaud, maximalne 32 uéastnikov
RS485 X45:L ST12: RS485- Maximalna diZka kabla 200 m (656 ft)

X45: 1 GND: Referenény potencial Pevne zabudovany dynamicky zakon&ovaci odpor

X44 Servisné rozhranie Pripojenie: Len pre servisné Ucely, vyluéne pre spojenie z bodu do

RJ10 bodu, maximalna dizka kabla 3 m (10 ft)

X44 a X45 su v FSC zapojené paralelne

Prierez svoriek je pre vSetky svorky FSC11B takyto:
« 1,5 mm? (AWG15) bez dutiniek
« 1,0 mm? (AWG17) s dutinkami
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Technickeé udaje
Celny modul

2.6.5 Komunikaény modul FSC12B

Opis

Katalégove Cislo: 1824 045 3

U Q
e (1 s2 ;5
k= | Function Addr. HE
E [ 1: ML/CANOp | 1: 20 Mg .
X44 = |2 125kBaud |2: 2 |VAR o
3: 250kBaud |3: 22| M .
4: 500kBaud 4122 N ’
5:1MBaud |5:2%| YT
FSC12B 1 6: F1 6:25Q : .
7. F2 1210 =417, 2av10] ¢
X45| X46 \8:R-Term  |8:27|LL =~ o
HIL|L|1|12|31415(6|7
3833587211

Komunikaény modul FSC12B vyvadza komunika¢né rozhranie menica MOVITRAC® B
smerom von, pre komunikaciu s PLC, MOVITRAC® B, MOVIDRIVE®, PC alebo ovlada-
cim terminalom. K dispozicii su tieto rozhrania:

+ RS485

- Systémova zbernica (SBus) zalozena na CAN (podporované protokoly: MOVILINK® /
CANopen)

DIP prepinacom mozno nastavit’ tieto komunikaéné parametre:
«  Profil (MOVILINK®, CANopen)

* Prenosova rychlost

* Adresa

Systémova prirucka — MOVITRAC® B




Technickeé udaje 7 2
Celny modul  [7

Technické udaje elektroniky komunikacného modulu FSC12B

Prepinac DIP | S2

Funkcia Svorka/ | Oznacenie Data

spinac¢
Systémova X46:1 SC11: SBus High CAN-Bus podla Specifikacie CAN 2.0, ¢ast A a B, spdsob prenosu
zbernica X46:2 SC12: SBus Low podfla ISO 11898, max. 64 u€astnikov, zakon€ovaci odpor (120 Q) sa
(SBus) X46:3 GND: Referenény potencial pripaja DIP prepinaom S1:8 (zadna strana)

X46:4 SC11: SBus High

X46:5 SC12: SBus Low

X46:6 GND: Referenény potencial

X46:7 24VI10: Pomocné napatie /

Externy zdroj napajania

Rozhranie X45:H ST11: RS485+ Standard EIA, 9,6 kBaud, maximalne 32 &astnikov
RS485 X45:L ST12: RS485— Maximalna diZka kabla 200 m (656 ft)

X45:1 GND: Referenény potencial Pevne zabudovany dynamicky zakon&ovaci odpor

X44 Servisné rozhranie Pripojenie: Len pre servisné ucely, vylu¢ne pre spojenie z bodu do

RJ10 bodu, maximalna dizka kabla 3 m (10 ft)

X44 a X45 su v FSC zapojené paralelne.
Binarne kodovanie: 1:29; 2:21; 3:22
Priklad: adresa 9: S2:1 a S2:4 = ON
Dovoleny rozsah adries:

+  0-63 (MOVILINK®: $1:1 = OFF)
+  1-127 (CANopen: S1:1 = ON)

Adresa

S1

S1:1 CAN-Profil
$1:2 125 kBaud

OFF = MOVILINK®, ON = CANopen
§1:2-81:5

S1:3 250 kBaud *  Prenosova rychlost: mozno zvolit prave 1 prenosovu rychlost
S1:4 500 kBaud

$1:5 1 MBaud S1:6-81:7

S1:6 F1 * F1aF2surezervované a nesmu sa ovladat

S1:7 F2

S1:8 Spina 120 Q zakonéenie zbernice medzi CAN high a CAN low

S1:8 Zakonc¢ovaci odpor

Systémova prirucka — MOVITRAC® B

Prierez svoriek je pre vSetky svorky FIO11B takyto:
+ 1,5 mm? (AWG15) bez dutiniek
« 1,0 mm? (AWG17) s dutinkami

Prednastavena hodnota pre v3etky DIP prepinae je OFF. Takto platia hodnoty, ktoré
sU zaznamenané v parametri P88.

Ak sa cez DIP prepina¢ S1:2 — S1:5 nezvoli Zziadna alebo sa zvolia viaceré prenosové
rychlosti, pouZije sa prenosova rychlost nastavena v parametri P884.

Ak sa DIP prepinatom S2 nastavi neplatna adresa, platia adresy nastavené v parametri
P881 a P886.

Priklady neplatnych adries:
« adresa > 63 v profile MOVILINK® (S1:1 = OFF) alebo
» adresa > 127 alebo adresa = 0 v profile CANopen (S1:1 = ON)

FSC12B je podporovany az od MOVITRAC® firmvéru 1822 5632.11.
Pri starSich verziach nie je mozna komunikacia cez CAN.

SEW-EURODRIVE odporu¢a pouzivat Engineering softvér MOVITOOLS® Motion-
Studio od verzie 5.70.
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P Celny modul

7 Technické udaje

P| Hz

2.6.6 EtherCAT modul FSE24B

Katalégové Cislo: 1824 006 2

Opis Komunikaény modul EtherCAT FSE24B dopifia zakladnu jednotku o nasledujice

rozhrania:

« EtherCAT

« Servisné rozhranie RS485

Technické udaje elektroniky EtherCAT FSE24B

U

O
%= ( Device-ID ;5 R
= S1 S2 < 5 24V 10:1
= [1:20 1:08 |MME =S)x  Gnd:2
X44 = |2:21 2:2° 0
3:22 3:20 | m - .
4:28 4:21 | g PN
(502 5022 | =58 °
= [6:25 6:2 £
FSE24B 7. 7024 |00 =g |H Pou] | e
= (g:27 8:265 |[LL =+ °
X47 X30 IN|X30 OUT \8:2 J e
elb | b
3833591435

Funkcia Svorka Oznacenie Data

EtherCAT X30 IN Vstupujuce a vystupu- » Fast Ethernet (100 MBaud, plne duplexny)
X30 OUT | Juce spojenie EtherCAT | . Auto-Crossing
(2 x RJ45) + |EC 61158, IEC 61784-2

Externy zdroj = X47:1 24V 10 « V=DC24V (-15 %, +20 %)

napajania X47:2 GND

» Cez X47 sa nap%’a 24 V napatim FSE24B
a aj MOVITRAC® B

Alternativne mozno FSE24B napajat’ len
z meni¢a MOVITRAC® B

DIP prepinacmi S1 a S2 mozno binarnym kédom nastavit identifikaciu zariadenia, ktord
mozno precitat’ v MOVITOOLS® MotionStudio v skupine parametrov P09. (diagnostika
zbernice) v strome parametrov. Alternativnhe mozno identifikaciu tohto zariadenia preci-
tat cez index 10497, subindex 3.

Pre zobrazenie rozSirenych diagnostickych parametrov v skupine parametrov P09.
stromu parametrov je potrebny Engineering softvér MOVITOOLS® MotionStudio,

verzia 5.70 alebo novsia.
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Ovladacia jednotka DBG60B  [7

2.7 Ovladacia jednotka DBG60B

271 Opis
MOVITRAC® je vyhotoveny ako zakladna jednotka DBG60B a volitelne mbze byt
rozsireny o ovladaciu jednotku.
Ovladacia jednotka Jazykové varianty Katalégoveé
Cislo
DE/EN/FR/IT/ES/PT/NL
DBG60B-01 (nemecky/anglicky/francuzsky/taliansky/Spanielsky/portugalsky/ | 1820 403 1
holandsky)
DBGG0B-02 DE/EN/FR/FI/SV/DA/TR 1820 405 8

(nemecky/anglicky/francuzsky/finsky/Svédsky/dansky/turecky)

DE/EN/FR/RU/PL/CS
DB B- 18204
G60B-03 (nemecky/anglicky/francuzsky/rusky/polsky/Cesky) 8204066

DE/EN/FR/ZH
DBG60B-04 (nemecky/anglicky/francuzsky/€insky) 18208509

Dverova instalacna | Opis (= obsah dodavky) Katalégové
stprava?’ éislo
*  Montazny kryt pre DBG60B (IP65)
DBEM60B . Predizovaci kabel DKG60B, dizka 5 m (20 ft) 8248532
Predlzovaci kabel Opis (= obsah dodavky) Katalégoveé
Cislo
DKG60B + Dizka 5 m (20 ft) 817 583 7

*  4-Zilové, tienené vedenie

1454354443

1) Ovladacia jednotka DBG60B nie je su¢astou dodavky a musi sa objednat osobitne.

Funkcie » Zobrazovanie procesnych hodnét a stavu
» Zobrazovanie stavu binarnych vstupov/vystupov
» Precitanie pamate poruch a reset po chybe
» Zobrazovanie a nastavovanie prevadzkovych a servisnych parametrov
» Zalohovanie dat a prenos suborov parametrov na iné menice MOVIDRIVE®
« Komfortné menu pre uvedenie do prevadzky pre prevadzkovy rezim VFC
+ Manualne riadenie jednotky MOVIDRIVE® B a MOVITRAC® B
+ Manualne ovladanie jednotky MOVIMOT® (— Dokumentacia Decentralna technika)
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7 Ovladacia jednotka DBG60B
P| Hz
Funkcie » Zobrazovanie procesnych hodnét a stavu

» Zobrazovanie stavu binarnych vstupov / vystupov

» Precitanie pamate poruch a reset po chybe

« Zobrazovanie a nastavovanie prevadzkovych a servisnych parametrov

» Zélohovanie dat a prenos suborov parametrov na iné jednotky MOVITRAC® B
+ Komfortné menu pre uvedenie do prevadzky

+ Manualne riadenie jednotky MOVITRAC® B

Viybavenie » Osvetleny textovy displej, moznost nastavit rézne jazyky
+ Klavesnica s 21 klavesmi

* Vyber medzi pouzivatelskym menu, podrobnym menu parametrov a menu pre uve-
denie do prevadzky v prevadzkovom rezime VFC (nie je mozné CFC a SERVO uve-
denie do prevadzky s DBG60B)

«  Mozno nasunut na MOVIDRIVE®
* Mozné pripojit aj cez predlzovaci kabel DKG60B (5 m (20 ft))
«  Krytie IP40 (EN 60529)

UPOZORNENIE

i Volitelné doplnky ovladdacej jednotky DBG60B a prevodnik rozhrania sa nasuvaju na
rovnaku zasuvnu poziciu meni¢a (XT) a preto sa nembzu pouzivat su€asne.

Viybavenie » Osvetleny textovy displej, s moznostou nastavenia 7 jazykov
+ Klavesnica s 21 klavesmi
*  Mozné pripojit aj cez predizovaci kabel DKG60B (5 m (20 ft))
* Krytie IP40 (EN 60529)

UPOZORNENIE

Volitelna ovladacia jednotka DBGG60B sa pripaja na Celny komunikacny modul
FSC11B/12B, FSE24B alebo FIO11B / FIO21B. Pri pouziti DBG60B nie je dovolené
stigasné zosietovanie menita MOVITRAC® B cez RS485.

[0

2.7.2 Funkcie
» Zobrazovanie procesnych hodnét a stavu
» Zobrazovanie stavu binarnych vstupov / vystupov
» Precitanie pamate poruch a reset po chybe
» Zobrazovanie a nastavovanie prevadzkovych a servisnych parametrov
- Zalohovanie dat a prenos stborov parametrov na iné jednotky MOVITRAC® B
+ Komfortné menu pre uvedenie do prevadzky
* Manualne riadenie jednotky MOVITRAC® B
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Technické udaje 7
Ovladacia jednotka DBG60B  [7

2.7.3 \Vybavenie
» Osvetleny textovy displej, s moznostou nastavenia 7 jazykov
+ Klavesnica s 21 klavesmi
* Mozné pripojit aj cez predizovaci kabel DKG60B (5 m (20 ft))
* Krytie IP40 (EN 60529)

UPOZORNENIE

Volitelna ovladacia jednotka DBGG60B sa pripaja na Celny komunikacny modul
FSC11B/12B, FSE24B alebo FIO11B / FIO21B. Pri pouziti DBG60B nie je dovolené
stigasné zosietovanie menita MOVITRAC® B cez RS485.

[0

2.7.4 Rozmerovy nakres DBG60B
Nasledujuci obrazok znazornuje mechanické rozmery v mm (in).

E ——

B

135 (5.31)

OJCICIORCICICS
SIOCICIORCICIC

45 (1.8) 8(0.71)

1454357771
Rozmery v mm (in)

Systémova prirucka — MOVITRAC® B
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Montazny kryt DBM60B / DKG60B pre DBG60B
P| Hz

z

2.8 Montazny kryt DBM60B / DKG60B pre DBG60B

2.8.1 Opis
Pre oddelenu montaz ovladacej jednotky DBG60B (napr. vo dverach rozvodnej skrine)
mozno pouzit doplnok DBM60B. Volitelna jednotka DBM60B sa sklada z montazneho
krytu s krytim IP65 a 5 m (20 ft) prediZovacieho kabla DKG60B.

Katalégové cisla + DBM60B 08248532
+ DKG60B 08175837

2.8.2 Rozmerovy nakres DBM60B / DKG60B
Nasledujuci obrazok znazornuje mechanické rozmery v mm (in).

1605

@4 (0.2) o =
< <
< )
© ©
()} ~—
™ Te)
— -— @
&
N

1454360843

Rozmery v mm (in)
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Parametricky modul UBP11A |7

2.9 Parametricky modul UBP11A

18028939

2.9.1 Katalégové Cislo
8239339

2.9.2 Opis
» Ukladanie dat z meni¢a do parametrického modulu
» Ukladanie dat z parametrického modulu do menica
» Zobrazenie prevadzkového stavu
* Vyznam LED:

Zelena: data su dostupné

Blika zelena: bezi prenos dat
Zlta: dostupné nie su Ziadne data

— Cervena: chyba kopirovania

UPOZORNENIE

Parametricky modul UBP11A sa pripaja na ¢elny komunikaény modul FSC11B/12B,
FSE24B alebo FIO11B / FIO21B. Pri pouziti UBP11A nie je dovolené sucasné zosie-
tovanie meni¢a MOVITRAC® B cez RS485.

j=de
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Ovladac¢ pozadovanej hodnoty MBG11A

P| Hz

2.10 Ovlada¢ pozadovanej hodnoty MBG11A
2.10.1 Katalégové cislo
822 547 8

2.10.2 Opis
+ Ovladac¢ pozadovanej hodnoty MBG11A ma 2 tlacidla a displej. Umozniuje dialkové
nastavovanie otaCok v rozsahu od —100 % do +100 % Ny, (P302).

. Sugasne mozno ovladat az 31 jednotieck MOVITRAC® B (Broadcasting).

» Ovladac¢ pozadovanej hodnoty MBG11A potrebuje ¢elny modul FSC11B/12B alebo
FIO11B.

2.10.3 Rozmery a obsadenie vstupov
VSetky rozmery su v mm (in).

o)
om
i
| T L
‘ ~— ~—
]:f oz Plee
2 |
o 77 [1]@?
— 56 (2.2) —=
& 68 (2.7)
)
3
MBG11A
—3z e

186412427

[1] Zavitova diera na zadnej strane
[2] Upeviiovacie diery pre skrutky M4
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Technické udaje 7
Volitelny prevodnik rozhrania Typ UWS11A [

P| Hz
2.10.4 Technické udaje
Katalégové ¢cislo 822547 8
Vstupné napitie DC24V+25%
Odber priudu cca 70 mA
RozliSenie pozadovanej | 1 %
hodnoty
Sériové rozhranie") RS485 pre pripojenie max. 31 meni¢ov MOVITRAC® (max. 200 m (656 ft),
9 600 Baud)
Krytie IP 65
Teplota prostredia -15°C az +60 °C
Rozmery 90 mm x 70 mm % 38 mm (3,5in x 2,8 in x 1,5in)

1) s integrovanym dynamickym zakonc¢ovacim odporom

2.11 Volitel'ny prevodnik rozhrania Typ UWS11A

1

UPOZORNENIE
Na pripojenie UWS11A je potrebny FSC11B/12B alebo FIO11B.

2.11.1 Katalégové Cislo

2.11.2 Opis

822 689 X

Volitelnou jednotkou UWS11A sa premiefiaju signaly RS232 napriklad z PC na signaly
RS485. Tieto signaly RS485 mozno potom priviest na rozhranie RS485 jednotky
MOVITRAC®.

Volitelna jednotka UWS11A potrebuje DC 24 V napdjanie (I, = DC 50 mA).

2.11.3 Rozhranie RS232

Prepojenie UWS11A — PC sa realizuje beznym sériovym kablom (tienenym!).

2.11.4 Rozhranie RS485

Cez rozhranie RS485 jednotky UWS11A mozno zosietovat max. 32 MOVITRAC® na
ucel komunikacie [max. dizka vedenia 200 m (656 ft) spolu]. Zabudované su dynamické
zakon&ovacie odpory, preto sa nesmu pripajat’ Ziadne dalSie externé zakon&ovacie
odpory!

Dovoleny prierez kabla: 1 Zila na svorku 0,20 — 2,5 mm? (AWG 24 - 12)
2 Zily na svorku 0,20 — 1 mm? (AWG 24 - 17)

Systémova prirucka — MOVITRAC® B
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Technické udaje

Volitelny prevodnik rozhrania Typ UWS11A

2.11.5 Rozmerovy nakres UWS11A

SEW 1 b
E | |
101 1||24v |
N2 2| L Il
£ 9 ) 3fl|[rs+ =1
=4 E4f(|RS- | =~ I
<AeTlsllf L |2 !
e L—
0 _'I —
N
[ @ I| '5‘
8 "1 - ]
(£ == A [H
J|es !
) | ||
) . B
WS A s —
5(0.2) 68 (2.7)
- . ’ ” »
22.5 (0.88)
83 (3.3)

Rozmery v mm (in)

Volitelna jednotka UWS11A
(EN 50022-35 x 7,5).

2.11.6 Technické udaje

1454780939

sa montuje do rozvodnej skrine na montaznu liStu

UWS11A

Katalégové ¢cislo 822 689 X

Teplota prostredia 0°Caz40°C

Teplota skladovania —25°C az +70 °C (podla EN 60721-3-3, trieda 3K3)
Krytie IP20

Napdjanie DC 24 V (I;hax = 50 mA)

Odber pradu max. DC 50 mA

Hmotnost’ 150 g (0,35 Ib)

Rozmery 83 mm x 75 mm % 22,5 mm (3,3 in x 3,0 in x 0,88 in)
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Volitelny prevodnik rozhrania Typ UWS11A [

P| Hz
Rozmerovy nékres
UWST11A . .
SEW |
lo 1 1[24v |
2 2| L Il
23 ) 3fl| [Rs+ 1
Cd r|4lf|rs- | ~ |
<ArTllsllf L |2 !
e -
N
o @ :I -5-
2 |(8e A [H
ges !
— I —-
© B
WS A e M
5(0.2) 68 (2.7)
22.5(0.88)
83 (3.3)
1454780939

Rozmery v mm (in)

Volitelna jednotka UWS11A sa montuje do rozvodnej skrine na montaznu listu
(EN 50022-35 % 7,5).
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i ) :
7 Prevodnik rozhrania UWS21B
P| Hz

2.12 Prevodnik rozhrania UWS21B

UPOZORNENIE
i Na pripojenie UWS21B je potrebny FSC11B/12B, FSE24B alebo FIO11B/21B.

2.12.1 Katalégové Cislo
1820 456 2

2.12.2 Opis
Volitelnou jednotkou UWS21B sa premiefiaju signaly RS232 napriklad z PC na signaly
RS485. Tieto RS485 signaly mozno potom priviest na zasuvnu poziciu XT jednotky
MOVITRAC® B.

2.12.3 Rozhranie RS232
Prepojenie UWS21B — PC sa realizuje beZznym sériovym kablom (tienenym!).

2.12.4 Rozhranie RS485
Prepojenie UWS21B — MOVITRAC® B sa realizuje sériovym kablom s konektormi
RJ10.

2.12.5 Obsah dodavky
Obsahom dodavky doplnku UWS21B je:
*  Prevodnik UWS21B
+ Kabel sériového rozhrania s 9-p6lovou Sub-D zasuvkou a 9-pSlovym Sub-D konek-

torom na prepojenie UWS21B — PC
+ Kabel sériového rozhrania s 2 konektormi RJ10 na prepojenie UWS21B -
MOVITRAC® B

« CD-ROM s Engineering softvérom MOVITOOLS® MotionStudio

2.12.6 Rozmerovy nakres UNS21B

56

 25(0.98) _ - 96 (3.8) _
- 90 (3.5) .

@ 1) 3 z ] )3 Jy

H SENVI S
[: RS232 EURGDRIVE RS485 =

|| Typ:  UWS21B g
E Sach-Nr. 1 820 456 2

é y—= — Y

1454854283

Rozmery v mm (in)
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Prevodnik rozhrania UWS21B  [7

P| Hz
2.12.7 Technické udaje
UwWs21B
Katalégové cislo 1820 456 2
Teplota prostredia 0°Caz40°C
Teplota skladovania —25 °C az +70 °C (podla EN 60721-3-3, trieda 3K3)
Krytie 1P20
Hmotnost’ 300 g (0,7 Ib)
Rozmery 96 mm x 43 mm x 25 mm (3,8 in x 1,7 in x 0,98 in)
Rozmerovy nékres
uws21B
_25(0.98) - 96 (3.8) —
90 (3.5) _
@ 1)y z i 1) 3
- SENVI <
D RS232 EURODRIVE RS485 Z
| Typ:  UWS21B Q
E Sach-Nr. 1 820 456 2
:2 T [ 1JC JL[ '
1454854283

Rozmery v mm (in)
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7 Prevodnik rozhrania USB11A
P| Hz
2.13 Prevodnik rozhrania USB11A
UPOZORNENIE
i Na pripojenie USB11A je potrebny FSC11B/12B, FSE24B alebo FIO11B/21B.
2.13.1 Katalégové Cislo
824 831 1
2.13.2 Opis
Volitelna jednotka USB11A umoznuje pripojenie pocitaca PC alebo notebooku s roz-
hranim USB na zasuvnu poziciu XT jednotky MOVITRAC® B. Prevodnik rozhrania
USB11A podporuje rozhranie USB1.1 a USB2.0.
2.13.3 USB11A-PC
Prepojenie USB11A — PC sa realizuje beznym, tienenym USB k&blom typu USB A-B.
2.13.4 Rozhranie RS485
Prepojenie USB11A — MOVITRAC® B sa realizuje sériovym kablom s konektormi RJ10.
2.13.5 MOVITRAC® - USB11A
Prepojenie MOVITRAC® B - USB11A sa realizuje sériovym kablom s konektormi RJ10.
2.13.6 Obsah dodavky

Obsahom dodavky doplnku USB11A je:
* Prevodnik rozhrania USB11A
* Prepojovaci kabel USB na prepojenie USB11A — PC

* Kabel sériového rozhrania s 2 konektormi RJ10 na prepojenie MOVITRAC® B -
USB11A

* CD-ROM s ovladaémi a Engineering softvérom MOVITOOLS® MotionStudio
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Prevodnik rozhrania USB11A [
P| Hz
2.13.7 Rozmerovy nakres
Rozmery v mm (in)
25 (0.98) - 92.5 (3.64) .
- 90 (3.0) .
— T — ) S— \ i
= SEN] s
USB RS485 o
L Typ: USB11A L
Sach-Nr. 0 824 831 1
_ _ ___—— —4 Y
1454863115
Rozmery v mm (in)
2.13.8 Technické udaje
USB11A
Katalégové ¢cislo 824 831 1
Teplota prostredia 0az40°C

Teplota skladovania

—25 °C az +70 °C (podla EN 60721-3-3, trieda 3K3)

Krytie IP20
Hmotnost’ 300 g (0,7 Ib)
Rozmery 92,5 mm x 43 mm x 25 mm (3,64 in x 1,7 in x 0,98 in)
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2 7 Technické udaje

7 Brzdové odpory BW

P| Hz

2.14 Brzdové odpory BW

2.14.1 VsSeobecne

Schvaélenie UL
acUL

Brzdové odpory su prispdsobené na rad menicov MOVITRAC® B. Druh chladenia jeKS
= samochladenie (chladenie vzduchom).

Povrch brzdovych odporov ma pri zataZzeni Py vysoku teplotu. Miesto montaze musi
vyhovovat tejto skuto¢nosti. Oby€ajne sa brzdové odpory preto inStaluju na vrchnej
stene rozvodne;j skrine.

Od teploty prostredia 45 °C je treba uvazovat so znizenim u¢innosti vo vyske 4 % na
10 K. Nesmie sa prekrocit maximalna teplota prostredia 80 °C. Pri montazi do rozvodne;j
skrine pocitajte s maximalnou dovolenou teplotou ostatnych komponentov (napr.
MOVITRAC® B).

V kombinacii s meniémi frekvencie MOVITRAC® su brzdové odpory typu BW.. schvale-
né podla UL a cUL. Na poziadanie vystavi SEW-EURODRIVE prislusny doklad. Brz-
dové odpory BW..-T a BW..-P maiju certifikaciu podla cRUus, ktora je nezavisla od
meni¢a MOVITRAC®.

2.14.2 Brzdové odpory PTC

60

Pri brzdovych odporoch PTC reSpektujte nasledujuce pokyny:
» Oplati sa len pri aplikaciach s nizkou generatorickou energiou.

« Odpor reverzne chrani sdm seba pred pretazenim tym, Ze skokovo prejde na vyso-
koohmicku hodnotu a neprijima Ziadnu d'alSiu energiu.

Meni¢ potom prepne s chybou "brzdovy striedac" (chyba F04).

186415755

Priradenie brzdovych odporov PTC:

Typ brzdového odporu BW1 BW2 BW3 BW4
Katalégové ¢islo 822897 3 823 136 2 823 598 8 823 599 6
Teplota prostredia 95 -25°C az +60 °C

Pre MOVITRAC® B 0003 — 0040 (400/500 V) 0003 — 0022 (230 V)
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Brzdove odpory BW |7

2.14.3 Ploché vyhotovenie

Odpory v plochom vyhotoveni maju krytie IP54 a internu tepelnd ochranu proti pretaze-
niu (neda sa menit). Odpory mézete v zavislosti od typu inStalovat takto:

* Upevnenim na montaznu listu FHS alebo montazou FKB pod chladi¢. Brzdové
odpory umiestnené v spodnej €asti nedosahuju uvedeny DZ vykon. Volitelné moduly
FHS a FKB sa hodia len pre brzdové odpory BW027-003 a BW072-003.

» S dotykovou ochranou BS na montaznej liste.

Pozor: Zatazitelnost plati len pre vodorovnu montaznu polohu [2]. Pri zvislej montaznej
polohe [1] sa hodnoty znizuji o 10 %.

EE 2]

2 | I

L Fil)
B

313597195
230V
Typ brzdového odporu BW027-003 BW027-005
Katalégové ¢islo 826 949 1 826 950 5
100 % Dz 230 W 450 W
50 % DZ 310 W 610 W
25 % Dz 410 W 840 W
12 % Dz 550 W 1200W
6 % DZ 980 W 2360 W
Hodnota odporu Rgyy 27 Q10 % 27Q+10%
Vypinaci prad 1,0A 1,4 A
Teplota prostredia 95 -20°Caz+45°C
Pre MOVITRAC® B 230 V 0003 — 0022 0003 — 0022
400/500 V
Typ brzdového odporu BW072-003 BW072-005
Katalégové ¢islo 826 058 3 826 060 5
100 % Dz 230 W 450 W
50 % DZ 310 W 600 W
25 % Dz 420 W 830 W
12 % Dz 580 W 1110 W
6 % DZ 1000 W 2000 W
Hodnota odporu Rgyy 72Q+10 % 72Q+10 %
Vypinaci prud 0,6 A 1,0A
Teplota prostredia 9 —-20°Caz+45°C
Pre MOVITRAC® B 400/500 V 0003 — 0040 0003 — 0040

Systémova prirucka — MOVITRAC® B
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2.14.4 Drétové a mriezkové odpory
» Teleso z dierkovaného plechu (IP20), ktoré je otvorené smerom k montaznej ploche

+ Kratkodobé zatazitelnost drétenych a mrieZkovych odporov je vysSia ako pri brzdo-
vych odporoch v plochom vyhotoveni (— kapitola "Vyber brzdového odporu")

* V brzdovom odpore BW..-T je zabudovany teplotny spinac
* V brzdovom odpore BW..-P je zabudované tepelné nadprudoveé relé

SEW-EURODRIVE odporuca drétené a mriezkové odpory dodato¢ne zaistit' proti pre-
tazeniu bimetalovym relé s vypinacou charakteristikou triedy 10 alebo 10A (podfla
EN 60947-4-1). Vypinaci prud nastavte na hodnotu I (— nasledujuce tabulky).

Nepouzivajte elektrické alebo elektromagnetické poistky, tieto sa mozu aktivovat’ uz pri
kratkodobom, no stale povolenom prekroceni pradu.

Alternativne k bimetalovému relé mézete pri brzdovom odpore typového radu BW..-T /
BW..-P dvojzilovym tienenym kablom pripojit' integrovany teplotny spina¢ alebo nadpru-
dové relé. Kabel sa pri brzdovych odporoch BW..-T a BW..-P mdze priviest’ spredu
alebo zozadu (— Rozmerovy nakres Brzdové odpory BW.. / BW..-T / BW..-P). Nepou-
zité otvory uzatvorte krytom.

Povrch brzdovych odporov ma pri zataZzeni Py vysoku teplotu. Miesto montaze musi
vyhovovat tejto skuto¢nosti. Oby€ajne sa brzdové odpory preto instaluju na vrchnej
stene rozvodnej skrine.

Vykonové data uvedené v nasledujucich tapul’kéch udavaju zatazitefnost brzdovych
odporov v zavislosti od €asu ich zapnutia. Dizka zapnutia (DZ) brzdového odporu v %
sa vztahuje na dizku cyklu < 120 s.
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Brzdové odpory BW

Z
P| Hz
230V
Typ BW027- BW027- = BWO18- BWO018- BWO018- = BWO12- BWO012- BWO012-
006 012 015 035 075 025 050 100
Katalogové &islo 8224226 | 8224234 - - - 8216800 - -
Katalogové &islo, - - 18204163 18201385 18201393 - 18201407 18201415
typ BW...-T
Katalégové Eislo, - - - - - 18204147 - -
typ BW...-P
100 % DZ 0,6 kW 1,2 KW 1,5 KW 3,5 kW 7,5 kW 2,5 kW 5,0 kKW 10 KW
50 % DZ 1,1 kW 2,1 kW 2,7 kW 59kW | 12,8kW"D | 42kwW 8,5 kW 17 KW
25% DZ 1,9 kW 3,8 kW 4,8 KW 10,5kW | 12,8kw" | 75kwW 150 kW | 19,2 kw"
12 % DZ 3,6 kW 7,2 KW 9,0 kW 13,0kw"? | 12,8kw? | 112kw | 19,2kw" | 192 kw"
6 % Dz 5,7 kW 8,7kwh | 128kw" | 13,0kw" | 128kw" | 190kw | 192kw" | 19,2 kw"
Odpor 27 Q+10 % 18Q+10 % 12Q+10%
Vypinaci prad I 47A 6,7 A 9,1A 13,9A 20,4 A 14,4 A 20,4 A 289 A
Pripoje Keramické svorky 2,5 mm?2 (AWG12) Svornik M8
Utahovaci moment 0,5Nm/41bin 6 Nm /50 1Ibin
Konstrukény typ Drétovy odpor Mriezkovy odpor
Pre MOVITRAC® B 0015 — 0022 2 x paralelne pre 0110 0055 / 0075
1) Fyzikalne obmedzenie vykonu na zaklade napatia medziobvodu a odporu.
Typ BW039-003 = BW039-006 BW039-012 BWO039-026 BW915 BW106 BW206
Katalogoveé Gislo 821687 8 821688 6 821689 4 - - - -
Katalogové &islo, - - 18201369 | 18204155 18204139 18200834 | 18204120
typ BW...-T
100 % DZ 0,3 kW 0,6 kW 1,2 KW 2,6 kW 15,3 kW 13 KW 18 kKW
50 % DZ 0,5 kW 1,1 KW 2,1 kW 4,6 KW 15,3 kW 24 kW 32 kW
25% DZ 1,0 kW 1,9 kW 3,8 kW 5,9 kw" 15,3 kw! 38,4 kw? 38,4 kw"
12 % DZ 1,7 kW 3,5 kW 5,9 kw" 5,9 kw" 15,3 kw! 38,4 kw? 38,4 kw"
6 % Dz 2,8 KW 5,7 KW 5,9 kw" 5,9 kw" 15,3 kw' 38,4 kw? 38,4 kw"
Odpor 39Q+10 % 15Q+10 % 6Q+10 %
Vypinaci prad Ig 2,8A 39A 55A 8,1A 28 A 38 A 42 A
Pripoje Keramické svorky 2,5 mm? (AWG12) Svornik M8
Utahovaci moment 0,5Nm/41bin 6 Nm/501bin
Konstrukény typ Drétovy odpor Mriezkovy odpor
Pre MOVITRAC® B 0015 - 0022 2 X para- 0150/ 2 x paralelne pre
lelne pre 0220/ 0300
0110

1) Fyzikalne obmedzenie vykonu na zaklade napatia medziobvodu a odporu.
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P| Hz

400 V
Typ BW100-006 BW168 BW268 BW147 BW247 BW347
Katalégové Cislo 8217017 820 604 X 8207151 8207135 820714 3 820798 4
Katalégové ¢islo, 18204198 1820 133 4 1820417 1 1820 134 2 1820 084 2 18201350
typ BW..-T
100 % Dz 0,6 kW 0,8 kw 1,2 kW 1,2 kW 2,0 kW 4,0 kW
50 % DZ 1,1 kW 1,4 kKW 2,2 kW 2,2 kKW 3,8 kW 7,6 kW
25 % DZ 1,9 kKW 2,6 kW 3,8 kW 3,8 kw 6,4 kW 12,8 kW
12 % DZ 3,6 kW 4,8 kW 6,7 kW 7,2 kW 12 kW 20 kw"
6 % DZ 5,7 kW 7,6 kW 10 kw" 11 kW 19 kW 20 kw"
Odpor 100 Q +10 % 68 Q +10 % 47 Q +10 %
Vypinaci prud Ig 24 A 34A 42A 5A ‘ 6,5A 92A
Pripoje Keramické svorky 2,5 mm? (AWG12) Keramické svorky

10 mm? (AWG8)

Utahovaci moment 0,5Nm/41bin 1,6 Nm/141bin
Konstrukény typ Drétovy odpor
Pre MOVITRAC® B 0015 — 0040 ‘ 0055/ 0075

1) Fyzikalne obmedzenie vykonu na zaklade napéatia medziobvodu a odporu.
Typ BW039-012 BW039-026 BW039-050 BW018-015 BW018-035 = BWO018-075
Katalégové ¢&islo 8216894 - - 821684 3 - -
Katalégové ¢islo, 18201369 = 18204155 18201377 - 18201385 | 18201393
typ BW..-T
Katalégové Cislo, - - - 1820 416 3 - -
typ BW..-P
100 % Dz 1,2 kW 2,6 kW 5,0 kw 1,5 kW 3,5 kw 7,5 kW
50 % DZ 2,1 kW 4,6 kW 8,5 kw 2,5 kW 5,9 kw 12,7 kW
25 % DZ 3,8 kW 8,3 kw 15,0 kW 4,5 kW 10,5 kW 22,5 kW
12 % DZ 7,0 kW 15,3 kW 24,0 kw" 6,7 kW 15,7 kW 33,7 kW
6 % DZ 11,4 kW 24,0 kW 24,0 kW" 11,4 kW 26,6 kW 52,2 kw"
Odpor 39Q+10 % 18 Q +10 %
Vypinaci prud Ig 55A 8,1A 11,3A 9,1A 139A 20,4 A
Pripoje Keramické svorky 2,5 mm2 Svornik M8 Keramické svorky Svornik M8

(AWG12) 2,5 mm? (AWG12)

Utahovaci moment 0,5Nm/41bin 6 Nm/501Ibin 1,0Nm/8,91bin 6 Nm/501Ibin
Konstrukény typ Drétovy odpor Mriezkovy odpor
Pre MOVITRAC® B 0110 0110 0150/ 0220

1) Fyzikalne obmedzenie vykonu na zaklade napéatia medziobvodu a odporu.
Typ BW915 BW012-025 BW012-050 BW012-100 BW0106 BW206
Katalégove cislo - 8216800 - - - -
Katalégové ¢islo, 18204139 - 18201407 18201415 1820 083 4 18204120
typ BW..-T
Katalégové Cislo, - 1820 414 7 - - - -
typ BW..-P
100 % Dz 16 kW 2,5 kW 5,0 kw 10 kW 13,5 kW 18 kW
50 % DZ 27 kW 4,2 kKW 8,5 kw 17 kW 23 kW 30,6 kW
25 % DZ 45 kw" 7,5 kW 15,0 kW 30 kW 40 kW 54 kW
12 % DZ 45 kW 11,2 kW 22,5 kW 45 kW 61 kW 81 kW
6 % DZ 45 kw" 19,0 kKW 38,0 kW 56 kw") 102 kW 136,8 kW
Odpor 15Q+10 % 120110 % 6 Q+10 %
Vypinaci prud Ig 326 A 14,4 A 20,4 A 28,8 A 47,4 A 54,7 A
Pripoje Svornik M8
Utahovaci moment 6 Nm/50Ibin
Konstrukény typ Mriezkovy odpor
Pre MOVITRAC® B 0220 0300 0370 - 0750

1) Fyzikalne obmedzenie vykonu na zaklade napatia medziobvodu a odporu.
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2.14.5 Rozmerovy nakres Brzdové odpory BW... / BW...-T / BW...-P

Nasledujuci obrdzok znazorfiuje mechanické rozmery v mm (in).

I:Pﬂm
dlf.
-c

2

BW...:

1 = Ploché vyhotovenie
Privodné vedenie je dlhé
500 mm (19,7 in). Sucas-
tou dodavky su 4 svorniky
M4 vyhotovenia

1a2.

2 = Mriezkovy odpor

3 = Dréteny odpor

4 = Dréteny odpor s teplot-
nym spina¢om (-T/-P)
Kabel (X) mozno priviest
z oboch stran.

1455846795

Typ BW... Konstrukény Hlavné rozmery v mm (in) Upevnenia mm (in) Kablova Hmotnost’

typ vyvodka kg (Ib)
BW..-T/ BW...-P AIA B (o3 a b/c d
BW072-003 1 110 (4,33) 80 (3,1) 15(0,59) = 98(3,9) 60 (2,4) - - 0,3 (0,7)
BW027-003 1 110 (4,33) 80 (3,1) 15(0,59) = 98(3,9) 60 (2,4) - - 0,3 (0,7)
BW072-005 1 216 (8,5) 80 (3,1) 15(0,59) 204 (8,03) 60 (2,4) - - 0,6 (1)
BW027-005 1 216 (8,5) 80 (3,1) 15(0,59) 204 (8,03) 60 (2,4) - - 0,6 (1)
BW027-006 3 486 (19,1) | 120 (4,72) = 92(3,6) 430(16,9) 64 (2,5) 6,5 (0,26) PG11 2,2 (4,9)
BW027-012 3 486 (19,1) | 120 (4,72) H 185(7,28) 426 (16,8) 150 (5,91) | 6,5(0,26) PG11 4,3 (9,5)
BW100-006 4 486 (19,1) | 120 (4,72) = 92(3,6) 430(16,9) 64 (2,5) 6,5 (0,26) PG11 2,2 (4,9)
BW100-006-T 4 549 (21,6) | 120 (4,72) | 92(3,6) 430(16,9) 80(3,1) 6,5(0,26)  M12+M25 3,0(6,6)
BW168 3 365 (14,4) | 120 (4,72) | 185(7,28) 326 (12,8) 150(5,91) | 6,5(0,26) PG13.5 3,5(7,7)
BW168-T 4 449 (17,7) | 120 (4,72) 1857?(7,28) 326 (12,8) 150 (5,91) | 6,5(0,26) = M12+M25 @ 3,6 (7,9)
BW268 3 465 (18,3) | 120 (4,72) K 185(7,28) 426 (16,8) 150 (5,91) | 6,5(0,26) PG13.5 4,3 (9,5)
BW268-T 4 549 (21,6) | 120 (4,72) | 185(7,28) 426 (16,8) 150(5,91) | 6,5(0,26) M12 + M25 4,9 (11)
BW147 3 465 (18,3) | 120 (4,72) K 185(7,28) 426 (16,8) 150 (5,91) | 6,5(0,26) PG13.5 4,3 (9,5)
BW147-T 4 549 (21,6) | 120 (4,72) | 185(7,28) 426 (16,8) 150(5,91) | 6,5(0,26) M12 + M25 4,9 (11)
BW247 3 665 (26,2) | 120 (4,72) | 185(7,28) 626 (24,6) 150 (5,91) | 6,5 (0,26) PG13.5 6,1 (13)
BW247-T 4 749 (29,5) | 120 (4,72) | 185(7,28) 626 (24,6) 150(5,91) | 6,5(0,26) M12 + M25 9,2 (20)
BW347 3 670 (26,4) | 145(5,71) | 340 (13,4) 630 (24,8) 300 (11,8) | 6,5(0,26) PG13.5 13,2 (29,1)
BW347-T 4 749 (29,5) | 210(8,27) | 185(7,28) 630 (24,8) 150(5,91) | 6,5(0,26) M12+M25 | 12,4 (27,3)
BW039-003 3 286 (11,3) | 120(4,72) = 92(3,6) 230(9,06) 64 (2,5) 6,5 (0,26) PG11 1,5(3,3)
BW039-006 3 486 (19,1) | 120 (4,72) = 92(3,6) 430(16,9) 64 (2,5) 6,5 (0,26) PG11 2,2 (4,9)
BW039-012 3 486 (19,1) | 120 (4,72) A 185(7,28) 426 (16,8) 150 (5,91) | 6,5(0,26) PG11 4,3 (9,5)
BW039-012-T 4 549 (21,6) | 120 (4,72) | 185(7,28) 426 (16,8) 150(5,91) | 6,5(0,26) M12 + M25 4,9 (11)
BW039-026-T 4 649 (25,6) | 120 (4,72) | 275(10,8) 530 (20,9) 240 (9,45) | 6,5(0,26) M12 + M25 7,5(17)
BW018-015 3 620 (24,4) | 120 (4,72) | 92(3,6) 544 (21,4) 64(2,5) 6,5 (0,26) PG11 4,0 (8,8)
BW018-015-P 4 649 (25,6) | 120 (4,72) | 185(7,28) 530 (20,9) 150(5,91) | 6,5(0,26) M12 + M25 5,8 (13)
BW012-025 2 295(11,6) | 260(10,2) 490 (19,3) 270(10,6)| 380 (15) | 10,5(0,41) M12+ M25 8,0 (18)
BW012-025-P 2 (1219’2/)?(53) 260 (10,2) 490 (19,3) 270(10,6)| 380 (15) | 10,5(0,41) M12+ M25 8,0 (18)
BW012-050-T 2 395 (15,6) | 260 (10,2) ' 490 (19,3) 1370 (14,6)| 380 (15) | 10,5(0,41) - 12 (26)
BW012-100-T 2 595 (23,4) | 270 (10,6) | 490 (19,3) 1570 (22,4)| 380(15) | 10,5(0,41) - 21 (46)
BW018-035-T 2 295 (11,6) | 270 (10,6) ' 490 (19,3) 1270 (10,6)| 380 (15) | 10,5 (0,41) ' - 9,0 (20)
BW018-075-T 2 595 (23,4) | 270 (10,6) ' 490 (19,3) 570 (22,4)| 380(15) | 10,5(0,41) ' - 185 (40,8)
BW039-050-T 2 395 (15,6) | 260 (10,2) ' 490 (19,3) 1370 (14,6)| 380 (15) | 10,5(0,41) - 12 (26)
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7 Dotykova ochrana BS...
P| Hz
Typ BW... Konstrukény Hlavné rozmery v mm (in) Upevnenia mm (in) Kablova Hmotnost’
typ vyvodka kg (Ib)
BW..-T/ BW...-P AIA B c a blc d
BW915-T 2 795(31,3) | 270(10,6) | 490 (19,3) | 770(30,3) 380 (15) | 10,5 (0,41) - 30 (66)
BW106-T 2 795(31,3) | 270(10,6) | 490 (19,3) | 770(30,3) = 380 (15) | 10,5 (0,41) - 32(71)
BW206-T 2 995 (39,2) | 270(10,6) 490 (19,3) 970 (38,2) 380 (15) | 10,5(0,41) - 40 (88)
2.14.6 Rozmerovy nakres Brzdové odpory PTC
‘ 3
8
| >11(0.43)| 3Z|<
' — _— + [ee)
| 0| %
‘ <2
: \ L 2le
i_},A%iiii ,,,,,,, al |
—/ ||, >1(0.04) \ >0 || i 3@
l s
\
j w
- (L4) - 14
i o max.
» (L3) o ~™10.55)
187649035
Typ L1 L2 L3 L4 L
BW1 89 (3,5) 82 (3,2) 64 (2,5) 60 (2,4) 100 (3,94)
BW2 124 (4,88) 117 (4,61) 97 (3,8) 95 (3,7) 165 (6,50)
BW3 89 (3,5) 82 (3,2) 64 (2,5) 60 (2,4) 100 (3,94)
BW4 124 (4,88) 117 (4,61) 97 (3,8) 95 (3,7) 165 (6,50)
2.15 Dotykova ochrana BS...
2.15.1 Opis
Pre ploché brzdové odpory sa dodava dotykova ochrana BS.. .
Dotykova ochrana BS003 BS005
Katalégové ¢cislo 8131511 813152 X
pre brzdovy odpor BW027-003 BW027-005
BW072-003 BW072-005
BW100-005
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2.15.2 Rozmerovy nakres BS...

|
%

—

—»i e

[1] Priechodka
[2] MontaZna lista

Typ Hlavné rozmery v mm (in)

A B Cc
BS-003 60 (2,4) 160 (6,3) | 146 (5,75)
BS-005 60 (2,4) 160 (6,3) | 252 (9,92)
Montéaz na

montaznu listu
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Upeviiovacie rozmery mm (in) Hmotnost kg
b d e a X (Ib)
125(4,92) | 40 (1,6) 20 (0,79) 6(0,2) 175 (0,69) 0,35 (0,77)
125 (4,92) 4(1,6) 20 (0,79) 6(0,2) 175 (0,69) 0,5 (1)

Pre montaz dotykovej ochrany na montaznu listu SEW-EURODRIVE ako prisluSenstvo
dodava upevriovaci prvok HS001, katalégové Cislo 822 194 4.
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Montaz brzdovych odporov FKB10B

2.16 Montaz brzdovych odporov FKB10B

Typ Katalégové cislo | Konstrukéna vel- | 230 V 400 V
kost’
FKB10B 18216218 0XS, 0S, oL BW3 BWA1

2.16.1 Rozmerovy nakres pre konstrukénu velkost’ 0XS, 0S, OL

65 (2.6)

@

<

125 (4.92) J

2.17 FKB11/12/13B na spodnu montaz brzdovych odporov

791021195

FKB..B slizi na montaz brzdovych odporov zospodu menica.

Typ Katalégové cislo Konstrukéna Brzdovy odpor
e 230V 400/500 V
FKB11B 1820728 6 0XS, 0S BW4 BW2
FKB12B 1820729 4 0S
BW027-003 BW072-003
FKB13B 1820730 8 oL

Brzdové odpory umiestnené v spodnej
zapnutia.

asti nedosahuju uvedeny vykon podia dizky

Systémova prirucka — MOVITRAC® B
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Technické udaje 7
FKB11/12/13B na spodnu montaz brzdovych odporov |3

P| Hz
2.17.1 Rozmerovy nakres
< a » B 185 (7.28) _
21.5(0.846)
DIE y
o l\@)l@\ L] A
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ngﬂ Y A@ s V
@
o
9007199340913035
MOVITRAC® B velkost Rozmery v mm (in)
a b d
0XSs 55 (2,2) 196 (7,72) 220 (8,66)
0S 80 (3,1) 196 (7,72) 220 (8,66)
oL 80 (3,1) 284,5 (11,20) 308,5 (12,15)
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7 Technické udaje
7 Upevnenie na montaznu listu FHS11B/12B/13B

2.18 Upevnenie na montaznu listu FHS11B/12B/13B

FHS sluzi na upevnenie menicov frekvencie MOVITRAC® B na montaznu litu a montaz
brzdovych odporov zospodu.

Typ Katalégové Cislo Konstrukéna Brzdovy odpor
L 230V 400/500 V
FHS11B 1820724 3 0XS BW4 BW2
FHS12B 18207251 0Ss
BW027-003 BW072-003
FHS13B 1820727 8 oL

2.18.1 Rozmerovy nakres

VSetky rozmery st v mm (in).

196 (7.72)

A

el |

[

Y

eley

E

f (]
®

i

SRl [ [PTh-
He
ap
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@
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MOVITRAC®
—

PEW) alo
(]_ .
LI T o
I [
l | = 1=
— e
& H @ _6 LDV D: A
®
oI A =i
il 325 3
e | 45 (1.28) e
(0.18) - e
9007199340909451
MOVITRAC® B velkost Rozmery v mm (in)
a b d e
0XS 55 (2,2) 171,5 (6,752) 220 (8,66) 7,5 (0,30)
0S 80 (3,1) 171,5 (6,752) 220 (8,66) 32,5(1,28)
oL 80 (3,1) 260,3 (10,25) | 308,5(12,15) 32,5(1,28)
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Sietové timivky ND

2.19 Siet'ové timivky ND

Pouzivanie sietovych timiviek je volitelné:

* Na podporu prepatovej ochrany

* Na vyhladenie sietového prudu, zmenSenie prekmitov

* Na ochranu pri skreslenom sietovom napati

+ Na obmedzenie nabijacieho prudu pri viacerych paralelne zapojenych meni¢och na
vstupnej strane a spolognej sietovej ochrane (menovity prud sietovej timivky = sucet

prudov menicov).

Sietoveé timivky ND.. maju schvalenie cRUus nezavislé od MOVITRAC®.

Siet'ova timivka, typ ND 010-301 ND 020-151
Katalégové cislo 826 972 6 826 973 4
Menovité napétie Uy 1xAC 230 V £10%
Teplota prostredia [°C] -25°Caz+45°C
Krytie IPOO (EN 60529)
Menovity prud Iy AC10A AC20 A
Stratovy vykon pri Iy Py 6 W 0w
Induktivita Ly 3 mH 1,5mH
Radova svorka 4 mm? (AWG10) 10 mm? (AWGS)
Utahovaci moment 0,6 Nm/51bin 1,5Nm /13 1bin
Vhodna pre MOVITRAC® B
1-fazovy 230 V 0003 — 0008 0011 — 0022
Siet'ova timivka, typ ND 020-013 ND045-013 ND085-013 ND150-013
Katalégové cislo 826 0125 826 013 3 826 014 1 825548 2
Menovité napétie Uy 3 xAC 200 -500V £10 %
Teplota prostredia [°C] -25°Caz+45°C
Krytie IPOO (EN 60529)
Menovity prud Iy AC 20 A AC45A AC 85 A AC 150 A
Stratovy vykon pri Iy Py mnow 15W 25W 65W
Induktivita Ly 0,1 mH
Radova svorka 4 mm?2 (AWG10) | 10 mm? (AWGS8) | 35 mm? (AWG2) Svornik M10 /
PE: M8
Utahovaci moment 0,6 -0,8 Nm/ 25Nm/221lbin | 3,2-3,7Nm/ Svornik M10
5-7Ibin 28 -331bin 10Nm /89 1bin
PE: 6 Nm /50 Ibin
Vhodna pre MOVITRAC® B
3-fazovy 100 % Iy 0003 - 0075 0110 — 0220 0300 — 0450 0550 — 0750
400/500 v 125 % Iy 0003 - 0075 0110 -0150 0220 - 0370 0450 — 0750
3-fazovy 100 % Iy 0003 - 0055 0075 -0110 0150 — 0220 0300
230V 125 % Iy 0003 - 0037 0055 - 0750 0110 -0150 0220 — 0300

Systémova prirucka — MOVITRAC® B
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Sietové timivky ND

A
T a
L c C
T 1 T .
B b
= L [ = L —(
i e e e e I e
@ISO SIS 8 = - N
}@@@ H (
1]

1455926923

[11 Priestor pre inStalacné svorky Vstup: 1U1, 1V1, 1WA1
Lubovolna montazna poloha Vystup: 1U2, 1V2, 1W2
i ; . . = . . Velkost diery mm 9
Sietova Hlavné rozmery v mm (in) Upevnovacie rozmery mm (in) (in) Hmotnost
timivka, typ
A B (o3 a b c kg (Ib)

ND020-013 85 (3,3) 60 (2,4) 120 (4,72) 50 (2) 31-42(1,2-1,7) 5-10(0,2 - 0,39) 0,5 (1)

ND030-023

ND045-013 125 (4.92) 95(3.7) 170 (6,69) 84 (3.3) 55-75 (2,2 - 3) 6 (0,24) 2,5 (5.5)

ND085-013 185 (7,28) 115 (4,53) 235 (9,25) 136 (5,35) | 56 —88 (2,2 — 3,5) 7 (0,28) 8 (18)

2.19.2 Rozmerovy nakres Siet'ova timivka ND150..

T T T T
o
N i I B A Ml R =
- l © L,
a | b
A B |
1455933707

. ; . - . - - Velkost diery mm :
Sietova Hlavné rozmery mm (in) Upevinovacie rozmery mm (in) (in) Hmotnost
timivka, typ

A B C a b c kg (Ib)

'ND150-013 255 (10) 140 (5,51) 230 (9,06) 170 (6,69) 77 (3) 8(0,31) 17 (37)
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Systémova prirucka — MOVITRAC® B

P| Hz
2.20 Sietovy filter NF
* Na potlacenie rusivého vyzarovania na strane siete od meniov
* Medzi sietovym filtrom NF... a MOVITRAC® sa nesmie prepinat
«  Sietové filtre NF... maju schvalenie cRUus nezavislé od MOVITRAC®
Typ NF009-503 NF014-503 NF018-503 NF035-503 NF048-503
Katalégové ¢islo 827 412 6 827 116 X 827 413 4 827 128 3 827 117 8
Menovité napéatie 3 x AC 200 —-500V +10 %
Teplota prostredia -25°Caz+45°C
Krytie IP20 (EN 60529)
Menovity prad AC9A AC 14 A AC 18 Apc AC35A AC 48 A
Stratovy vykon 6 W 9w 12W 15W 22 W
Zvodovy prud <25 mA <25 mA <25 mA <25 mA <40 mA
Pripoje 4 mm? (AWG10) 10 mm?2 (AWG8)
PI skrutka M5 M5/M6
Utahovaci moment 0,6-0,8Nm/5-71lbin 1,8 Nm /16 1bin
Vhodny pre MOVITRAC® B
3 x 400/ 100 % Iy = 0003 —0040 | 0055/0075 - 0110/ 0150 0220
S0V 125 % Iy | 00030030 0040 /0055 0075 0110 0150
3x230V 100 % Iy | 0015/0022 0037 - 0055 /0075 0110
125 % Iy 0015 0022 0037 0055 / 0075 -
Typ NF063-503 NF085-503 NF115-503 NF150-503
Katalégové ¢islo 827 414 2 827 4150 827 416 9 827 4177
Menovité napéatie 3 x AC 200 -500V +10 %
Teplota prostredia -25°Caz+45°C
Krytie IP20 (EN 60529)
Menovity prad ACB3 A AC 85 A AC 115 A AC 150 A
Stratovy vykon 30w 35W 60 W 90 W
Zvodovy prud <30 mA <30 mA <30 mA <30 mA
Pripoje 16 mm2 (AWG6) = 35 mm2 (AWG2) = 50 mm? (AWG1/0) = 50 mm? (AWG1/0)
Pl skrutka M6 M8 M10 M10
Utahovaci moment 3Nm/301Ibin 3, 7Nm/331lbin
Vhodny pre MOVITRAC® B
3 x 400/ 100 % Iy 0300 0370/ 0450 0550 0750
S0V 125 % Iy 0220 0300/ 0370 0450 0550 / 0750
3x230V 100 % Iy 0150 0220 0300 -
125 % Iy 0110/ 0150 - 0220/ 0300 -
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7 Sietovy filter NF
P| Hz

2.20.1 Rozmerovy nakres Siet'ovy filter NF009-503 — NF150-503

HH

< ©
c N
c
K _ooow’/‘
CHH olllollioll ©
B L2 11 @
LINE
m o
LOAD
L3 2 1 @
CHE ololol ©
L LOHIOIOI 7

1456387083

Lubovolna montazna poloha

Sietovy Hlavné rozmery mm (in) Upevnovacu.e rozmery mm | Velkost .dlery MM | Svorkapre Hmotnost
> (in) (in) pripojenie
filter, typ
A B (o] a b c Pl kg (Ib)
NF009-503 55 (2.2) 195 (7,68) 180 (7,09) 0,8 (2)
NF014-503 ' 225 (8,86) 80 (3,1) 20 (0,78) 210 (8,27) M5 0,9 (2)
NF018-503 | 50 (1,97) 255 (10) 240 (9,45) 5,5(0,22) 1,1(2,4)
NF035-503 275 (10,8) 255 (10) 1,7 (3,7)
60(2,36) —— 30(1,18)
NF048-503 315(12,4) = 100 (3,94) 295 (11,6) M6 2,1(4,6)
NF063-503 260 (10,2) 235 (9,25) 2,4 (5,3)
90 (3,54) 60 (2,36)
NF085-503 320 (12,6) = 140 (5,51) 65 (0,26) M8 3,5(7,7)
NF115-503 255 (10) T 4,8 (11)
100 (3,94) 330 (13) 155 (6,1) 65 (2,56) M10 —
NF150-503 5,6 (12,3)
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Sklopné ferity ULF11A |7

2.21 Sklopné ferity ULF11A

Katalégové Cislo: 1821 213 1 (3 kusy)

2.21.1 Opis

So sklopnymi feritmi mdzete zmiernit' rusivé vyzarovanie sietového vedenia. Sklopné
ferity su uréené len na pouzitie na jednofazovych zariadeniach.

Dodavka obsahuje 3 sklopné ferity, ktoré sa umiestiuju podla pokynov na instalaciu.

2.21.2 Technické udaje

Pre priemer kabla

Teplota skladovania

10,5-12,5mm (0,413 — 0,492 in)
—40 °C az +85 °C

Pracovna teplota

—25°Caz+105°C

2.21.3 Rozmerovy nakres

VSetky rozmery su v mm (in).

9007199346002571
Typ Hlavné rozmery mm (in)
A B (3 D
ULF11A 37,6(1,48) | 335(1,32)  28,8(1,13) @13,0(0,512) \

Systémova prirucka — MOVITRAC® B
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7 Vystupné timivky HD

2.22 Vystupné timivky HD

Vystupnou timivkou mézete znizit ruSivé vyzarovanie netieneného motorového kabla.

Vystupna timivka, typ HDO001 HD002 HD003
Katalégové ¢&islo 8133255 813557 6 813558 4
Max. stratovy vykon Pymax 15w 8w 30W
Hmotnost 0,5 kg (1 1b) 0,2 kg (0,4 Ib) 1,1kg (2,4 Ib)
Pre prierezy kablov 1,516 mm? <1,5 mm? > 16 mm?

AWG16 - 6 < AWG16 = AWG6
Vystupna timivka, typ HD012 HD100 HD101
Katalégové ¢islo 1821217 4 ' 829837 8 8298386
Menovity prud AC 12 A
Stratovy vykon 11w 20w
(pri menovitom prade)
Teplota prostredia —-10°C az +60 °C

Znizenie vykonu 3 % Iy pri 40 °C az 60 °C

Krytie IP20
Pripojka siete a motora <4 mm? Skrutkovacia svorka 4 mm? (AWG 10)
Pripojka menica < AWG12 Vedenia s koncovymi dutinkami
Hmotnost 0,55 kg (1,2 Ib) ' 0,40 kg (0,88 Ib) 0,48 kg (1,1 Ib)
Moznost montaze zospodu Nemozna montaz 0S oL
pre konstrukénu velkost zospodu
pre MOVITRAC® B ..-5A3 0003 — 0040 0005 /0008 / 0011 /0015 | 0022 /0030 / 0040
pre MOVITRAC® B ..-2A3 0003 — 0022 0005 / 0008 0011 /0015 /0022

2.22.1 Rozmerovy nakres HD001 — HD003
Nasledujuci obrazok znazornuje mechanické rozmery v mm (in):

< A »
7 N
3 )
N, /U\U HD001
s T HD002
4 P HDO003
==
A T T JC N
Sk o
< a > < B >
1456392203
Vystupna . - Upeviiovacie rozmery mm Vnutorny @ mm | Velkost diery g
T Hlavné rozmery mm (in) (in) (in) mm (in) Hmotnost
typ A B C a b d c kg (Ib)
HD001 121 (4,76) 64 (2,5) 131 (5,16) 80 (3,1) 50 (2,0) 50 (2,0) 5.8 (0.23 0,5 (1)
HD002 66 (2,6) 49 (1,9) 73 (2,9) 44 (1,7) 38 (1,5) 23 (0,91) 8(0.23) 0,2 (0,4)
HD003 170 (6,69) 64 (2,5) 185(7,28) = 120 (4,72) 50 (2,0) 88 (3,5) 7,0 (0,28) 1,1(2,4)
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Vystupneé timivky HD  [7

2.22.2 Rozmerovy nakres HD012
Nasledujuci obrdzok znazorfiuje mechanické rozmery v mm (in):
)
s
o]
‘ N
(MY i
(@)
SIS D
r
(1] ]
S| o
SIS N
3| o s
~ o
T 2
S L—— 1
o
|
2(02) 80 (3.1)
45 (1.8)
247576459

[1] dizka = 100 mm (3,94 in)
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7 Vystupné timivky HD

P| Hz

2.22.3 Rozmerovy nakres HD100 / HD101

Nasledujuci obrdzok znazorfiuje mechanické rozmery v mm (in).

[y

208.5 (8.209) *

_45(1.8)

fat

M5

Y

!
Il

)

s

]

9007199616643467
* S €elnym modulom FSE24B + 4 mm (0,16 in)
Vystupna timivka, MOVITRAC® B Hlavné rozmery v mm (in)
typ b d e
HD100 Velkost 0S 226 (8,90) 248 (9,76) 196 (7,72)
HD101 Velkost OL 314,5 (12,38) 336,5 (13,25) 284,5 (11,20)
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EMC modul FKE12B / FKE13B |3

2.23 EMC modul FKE12B / FKE13B

Pomocou EMC modulu mozno na vstupnej a vystupnej strane dosiahnut’ triedu medznej
hodnoty C1 (B). EMC modul je dimenzovany na 100 % prevadzku a 125 % prevadzku.

2.23.1 Technické udaje

Typ FKE12B FKE13B
Katalégové Eislo 829 590 5 829 591 3
Menovité napatie 3 x AC 230 -500V
Pokles napatia na filtri <1%
(pri menovitom prude)
Menovity prad AC 12 A
Stratovy vykon 20W
(pri menovitom prude)
Teplota prostredia -10 °C az +60 °C

Znizenie vykonu 3 % Iy pri 40 °C az 60 °C
Krytie 1P20
Pripojka siete a motora Skrutkovacie svorky 4 mm? (AWG10)
Pripojka menica Vedenia s koncovymi dutinkami
Hmotnost 0,40 kg (0,88 Ib) 0,48 kg (1,1 Ib)
Moznost montaze zospodu pre 0S oL
kon&trukénu velkost
pre MOVITRAC® B ..-5A3 0005 /0008 / 0011 / 0015 0022 / 0030 / 0040
pre MOVITRAC® B ..-2A3 0005 / 0008 0011 /0015 /0022
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Z EMC modul FKE12B / FKE13B

2.23.2 Rozmerovy nakres EMC modul FKE12B / FKE13B
VSetky rozmery su v mm (in).

208.5 (8.209) *

M5

H

=

Y o 4]

9007199616643467
* S ¢elnym modulom FSE24B + 4 mm (0,16 in)
EMC modul MOVITRAC® B Hlavné rozmery v mm (in)
b d e
FKE12B Velkost 0S 226 (8,90) 248 (9,76) 196 (7,72)
FKE13B Velkost OL 314,5 (12,38) 336,5 (13,25) 284,5 (11,20)
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2.24 Vystupny filter HF...

Vystupné filtre HF... sU sinusové filtre na vyhladenie vystupného napatia menicov.
Vystupné filtre HF... (okrem HF450-503 a HF180-403) su schvalené podfa UL/cUL
v spojeni s MOVITRAC®.

Vystupné filtre HF ... sa pouzivaju:

» Pri skupinovych pohonoch (viacero paralelnych motorovych kabloch); v motorovych
kabloch sa potladia neziaduce prudy.

* Na ochranu izolacie vinutia cudzich motorov, ktoré nie su vhodné pre menice.
* Na ochranu pred prepatovymi Spickami pri dlhych motorovych k&bloch (> 100 m).
Dodrzujte nasledovné pokyny:

UPOZORNENIA

+ Vystupné filtre sa mézu pouzivat len v prevadzkovych rezimoch VFC a U/.

i * Vystupné filtre sa nesmu pouzivat v zdvihacich zariadeniach.
» Pri projektovani pohonu venujte pozornost poklesu napatia vo vystupnom filtri
a s nim spojenému zniZeniu dostupného krutiaceho momentu motora. Toto plati
predovsetkym pri AC 230 V zariadeniach s vystupnym filtrom.
Vystupny filter, typ HF008-503" | HF015-503" | HF022-503" | HF030-503" | HF040-503" | HF055-503"
Katalégové éislo 826 029 X 826 030 3 826 031 1 826 032 X 826 3116 8263124
Menovité napitie TN 3 x AC 230 - 500 V, 50/60 Hz?)
Zvodovy prud pri Uy Al 0 mA
Stratovy vykon pri Iy Py 25 W 35W \ 55 65 W 90 W \ 15 W

Rusivé vyzarovanie pri netiene-

s . , n s _23)
nych motorovych privodoch Podla triedy medznych hodnét C1/C2 podia EN 61800-3

Teplota prostredia 9y 0 °C az +45 °C (znizenie: 3 % Iy na K do max. 60 °C)

Krytie (EN 60529) IP20

Pripoje / Svornik M4

utahovaci moment 1,6 Nm 20 %

Hmotnost’ 3,1kg (6,8 Ib) 4,4 kg (9,7 Ib) 10,8 kg (23,8 Ib)
Priradenie AC 400/500 V zariadeni

Pokles napatia pri Iy AU <6,5% (7,5 %) pri AC 400 V / < 4 % (5 %) pri AC 500 V pri famax = 50 Hz (60 Hz)
Menovity pretekajuci prud Iy 400y  AC2,5A AC4 A AC6 A AC8A AC10 A AC12A
(pri Ugjer =3 x AC 400 V)

Menovity pretekajtci prad Iy 500 v AC2A AC3A AC5A AC6A ACB8A AC10A
(pri Ugjey =3 x AC 500 V)

Menovita prevadzka (100 %) 3 0005 — 0011 0014 /0015 0022 0030 0040 0055
Zvyseny vykon (125 %) %) 0005 0008 / 0011 0014 /0015 0022 0030 0040

Priradenie AC 230 V zariadeni
Pokles napétia pri Iy AU -
Menovity pretekajuci prad ly 239 v

A

18,5 % (19 %) pri AC 230 V pri famayx = 50 Hz (60 Hz)

(o Uy = 3 x AC 230 V) AC4,3A AC6,5A AC 10,8 A AC 13 A AC173A AC 22 A
Menovita prevadzka (100 %) 3 - - 0015 / 0022 - 0037 0055
Zvyseny vykon (125 %) %) - - 0015 / 0022 - - 0037

1) Schvalené podla UL/cUL v spojeni s meni¢mi pohonu MOVITRAC®. Na poziadanie vystavi SEW-EURODRIVE prislusny doklad.
2) Nad fp = 60 Hz pre pretekajuci menovity prud ly plati znizenie 0 6 % Iy na 10 Hz.
3) Pridodrzani kapitoly k spravnej instalacii z hladiska EMC podla EN 61800-3 v dokumentacii SEW.

Vystupny filter, typ HF075-503" | HF023-403") |HF033-403")| HF047-403")| HF450-503 HF180-403
Katalégové é&islo 8263132 8257841 825785X 8257868 | 8269483 08299099
Menovité napitie Uy 3 x AC 230 — 500 V, 50/60 Hz?

Zvodovy prud pri Uy Al 0 mA
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Vystupny filter, typ HF075-503" | HF023-403") HF033-403" HF047-403" HF450-503 HF180-403
Stratovy vykon pri ly Py 135 W 90 W 120 W 200 W 400 W 860 W

Rusivé vyzarovanie pri netiene-
nych motorovych privodoch

Teplota prostredia

Podrla triedy medznych hodnét C1/C2 podla EN 61800-3%)

0 °C az +45 °C (znizenie: 3 % Iy na K po max. 60 °C)

-25°C az +85 °C

Krytie (EN 60529) IP20 1P20 P10 IP0O
P Svornik M4 2 Svornik M10
::,ﬁgt;ci oment 1,6 Nm 3 mg” ) ﬁ‘n\:VG 2) 70 mm? (AWG 3/0) 30 Nm
+20 % ’ (270 b in)
: 10,8 kg 15,9 kg 16,5 kg 23 kg 32kg 85,3 kg
Hmotnost (2381b) = (3511b) (36,4 1b) (51 Ib) (71 Ib) (188 1b)

Priradenie AC 400/500 V zariadeni

Pokles napétia pri Iy AU

<6,5% (7,5 %) pri AC 400 V / < 4 % (5 %) pri AC 500 V pri famax = 50 Hz (60 Hz)

Menovity pretekajtci prid Iy 400y | AC 16 A AC 23 A AC 33 A AC 47 A AC 90 A AC 180 A

(pri Ug;er = 3 x AC 400 V)

Menovity pretekajuci prid Iysgoy = AC 13 A AC 19 A AC 26 A AC 38 A ACT72A AC 180 A

(pri Ugier = 3 x AC 500 V)

Menovita prevadzka (100 %) % 0075 0110 0150 / 0300 0220 82;34%57% 0550 / 0750
0300/0370/ |

Zvyseny vykon (125 %) % 0055 0075 0110/ 0220 0150 0450/ 0550 / 0750
0550 / 0750

Priradenie AC 230 V zariadeni

Pokles napitia pri Iy AU < 18,5 % (19 %) pri AC 230 V pri fomax = 50 Hz (60 Hz)

Menovity pretekajuci prad Iy 239 v

(ori Uqjep = 3 % AC 230 V) 30 AC 29 A AC42A | AC565A AC826A @ AC156A -

Menovita prevadzka (100 %) 3 0075 0110  0150/0300 0220 0300 -

Zvyseny vykon (125 %) 3 0055 0075 | 0110/0220 0150 0220/ 0300 | -

1) Schvalené podla UL/cUL v spojeni s meniémi pohonu MOVITRAC®. Na poziadanie vystavi SEW-EURODRIVE prislusny doklad.

2) Nad fy = 60 Hz pre pretekajuci menovity prud Iy plati znizenie 0 6 % Iy na 10 Hz.
3) Pridodrzani kapitoly k spravnej instalacii z hladiska EMC podla EN 61800-3 v dokumentacii SEW.

4) Pre prevadzku na tychto meni¢och MOVITRAC® paralelne zapojte 2 vystupné filtre HF ...-
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Vystupny filter HF... |7

2.24.1 Rozmerové nakresy Vystupny filter HF...-503

Nasledujuce obrazky znazorfuju mechanické rozmery v mm (in).

HF008/015/022/030-503

HF040/055/075-503

1 1
A |
.= i~ e
‘ ®
=W © @ @
® ®
o|o 1 J @
- % A
4 5 6 8
v R d §E§’ i MOVIDRIVE® /
v i o MOVITRAC®
‘c_>[ ‘4— E»\‘\«a
<L> 4% - A - - ] |
1472824587
Dovolena je len montazna poloha vyobrazena na rozmerovom nakrese.
Hlavné rozmery mm (in) Upevnovacu_a rozmery | Velkost _dlery Volny _p:l)estor pa
Vystupny filter, typ mm (in) mm (in) vetranie'’ mm (in)
A B C a b c hore dole
HF008/015/022/030-503 | 80 (3,1) | 286 (11,3) 176 (6,93) - 265 (10,4)
7 (0,3) 100 (3,94) 100 (3,94)
HF040/055/075-503 135 (5,31) | 296 (11,7) 216 (8,5) 70(2,8) | 283 (11,1)
1) Nie je potrebny Ziadny volny priestor zboku, zariadenia sa mézu umiestnit vedla seba.
HF450-503
I
+
2 @
+
Ke]
m
c
4.%
N +
v
i IS +
+
T I
v At asAa| L~
a
< A » ————>
1472827659

Dovolena je len montazna poloha vyobrazena na rozmerovom nakrese.

. . Upeviovacierozmerymm | Velkost diery | Volny priestor na vetranie
Vystupny filter, Hlavné rozmery mm (in) (in) mm (in} mm (in)
t
P A B Cc a b c hore dole
HF450-503 465 (18,3) | 385 (15,2) | 240 (9,45) 436 (17,2) 220 (8,66) 8,5 (0,33) 100 (3,94) 100 (3,94)
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7 Technické udaje

7 Vystupny filter HF...

2.24.2 Rozmerové nakresy Vystupny filter HF...-403

Nasledujuci obrdzok znazorfiuje mechanické rozmery v mm (in).

b b1
e
F'y ! c
S @ gy j
0o i f?
o |4 i ! []
sills | | u
Sli[6 ! g 1 1
m ® S (7 s | @@ ! | @ i Jijm
s[1 (U | | 1ijm
Sfi[v ! 1 1
S p | | mm] ||
|
|
eo i :
a0 P it |
v F y ’,“J = 1= =
A » ” C »
< C1
1472830731
) ) Upeviovacie rozmery mm (in) Yelkost Volny priestor na
Hlavné rozmery mm (in) . diery mm L .
Typ Standardna poloha = Prieéna poloha (in) vetranie mm (in)
A B c/Cc1 a b a1l a2 c zboku | hore dole
HF023-403 = 145 284 365 /390 268 | 60 (24)
HF033-403 (571)  (11.2) = (14,41154) = (10.6) ’ 210 334 | o526 1830 150 150
HF047-403 190 300 385 /400 284 80 (3.1) (8,27) (13,1) (1,2)  (591)  (591)
(7,48)  (11,8) (15,2/15,7) (11,2) '
€]
©
u2 V2 W2
s | 2 || &
B . |
— A -
2705456011

Kabloveé o¢ko sa musi umiestnit priamo na medenu prilozku.
Dovolena je len montazna poloha vyobrazena na rozmerovom nakrese.

Vystupny filter, Hlavné rozmery mm (in)

t

P A B (o]
480 260 510

HF180-403 (189)  (10,2) | (20,1)

Upeviiovacie
rozmery mm (in)

a b
430 180
(16,9) (7,1)

Velkost diery mm (in) Volny prlestor.na vetranie
mm (in)
c d zboku hore dole
18x13 11 je 192 510 510
(0,71 x 0,51) (0,43) (7,6) (20,1) | (20,1)
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Pripojenie priemyselnej zbernice |7

2.25 Pripojenie priemyselnej zbernice
2.25.1 Brany priemyselnej zbernice

Brany priemyselnej zbernice konvertuju Standardné priemyselné zbernice na zbernicu
SEW SBus. Tu mozno jednou branou komunikovat az s 8 meni¢mi.

Riadenie (PLC alebo PC) a menié frekvencie MOVITRAC® B si cez priemyselnu zber-
nicu vymienaju procesné data, ako napriklad riadiace slovo alebo otacky. Na pripojenie
meni¢a MOVITRAC® B na branu priemyselnej zbernice je potrebny komunikaény modul
FSC11B/12B. Tento je potrebny aj v pripade, ked je brana zabudovana v menici. Modul
FIO11B sa nemdze pouzit na pripojenie.

V principe mézete cez SBus pripojit a prevadzkovat na priemyselnej zbernici aj ostatné
zariadenia SEW (napr. meni¢ pohonu MOVIDRIVE®).

Existuju 2 verzie funkcionality brany:

* Integrovana v menici: Rozhranie priemyselnej zbernice DF..B je namontované
v meni¢i MOVITRAC® B.

PROFIBUS MOVITRAC® B
DeviceNet L
EtherCAT

PROFINET
EtherNet/IP
PROFIBUS / PROFIsafe®
PROFINET / PROFlsafe®

¢ —F[

SPS/PLC

SBus
351335435

* Vo vlastnej pristrojovej skrini: Rozhranie priemyselnej zbernice DF..B je namonto-
vané v pristrojovej skrini UOH11B. Pre INTERBUS sa dodava brana UFI11A.

PROFIBUS MOVITlRAC® B

DeviceNet

EtherCAT

PROFINET

EtherNet/IP

PROFIBUS / PROFlsafe®
PROFINET / PROFlsafe®

SPS/PLC

351336971
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Funkény princip

Technické udaje
Pripojenie priemyselnej zbernice

UPOZORNENIE

Ak sa vo vyrobe namontuje do menic¢a MOVITRAC® B rozhranie priemyselnej zber-
nice, potom sa vo vyrobe nastavi adresa SBus P887 na "1".

Pre MOVITRAC® B bez rozhrania priemyselnej zbernice sa adresa SBus P8871 vo
vyrobe nastavuje na "0".

Na pripojenie priemyselnej zbernice su brany k dispozicii pre tieto zbernicové systémy.

Zbernica Vlastna pristrojova Zabudované v meniéi?)
skrinka

PROFIBUS DFP21B / UOH11B MCO7B.../ FSC11B/12B / DFP21B
DeviceNet DFD11B / UOH11B MCO7B.../ FSC11B/12B / DFD11B
EtherCAT?) DFE24B / UOH11B MCO7B.../ FSC11B/12B / DFE24B
PROFINET DFE32B / UOH11B MCO7B... / FSC11B/12B / DFE32B
EtherNet/IP + Modbus/TCP DFE33B / UOH11B MCO7B... / FSC11B/12B / DFE33B
PROFIBUS / PROFIsafe® DFS11B/ UOH11B MCO7B.../ FSC11B/12B / DFS11B
PROFINET / PROFIsafe® DFS21B / UOH11B MCO7B.../ FSC11B/12B / DFS21B
INTERBUS UFI11A (823 898 7) -

1) Nezabudované v menici pre velkost 0XS.
2) Alternativne mozno kazdu jednotku MOVITRAC® B na siet EtherCAT pripojit cez &elny modul FSE24B.

Pre meni¢ MOVITRAC® B so zabudovanou volitefnou kartou sa dodava prepajaci kabel
na spojenie so zbernicou SBus.

Pri napajani brany cez menic MOVITRAC® B sa meni¢ MOVITRAC® B sam musi napa-
jat 24 V jednosmernym napatim na svorkach X12.8 a X12.9.

Brany priemyselnej zbernice maju Standardizované rozhrania. Podriadené menice
MOVITRAC® B pripdjajte na brany priemyselnej zbernice systémovou zbernicou
(SBus).

Celny pohrad MOVITRAC® B / Opis Funkcia
UOH11B
LED H1 (Cervena) Systémova chyba (len pre funkcionalitu
O H1 )
brany)
O H2 LED H2 (zelena) Rezervované

Svorka X24 Rozhranie RS485 pre diagnostiku cez PC

wou a MOVITOOLS® MotionStudio
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Pripojenie priemyselnej zbernice |7

Rozmerovy nakres  VSetky rozmery su v mm (in).

UOH
) 4.5(0.18)
S
oV
© - A A
[SEv] 4
=
S ) i o
© I N N
e S| 2 ~
X - [To) 0
§ i g
N N
: ]
Om
Om
] i
b Y
© L |
Y ERE
i< Y
& =
<) kS Y
22.5 (0.886)
30 (1.2) . 100 (3.94)

9007199470367499
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7 Pripojenie priemyselnej zbernice

2.25.2 Rozhranie priemyselnej zbernice DFP21B pre PROFIBUS

Opis

Meni& frekvencie MOVITRAC® B umoziuje s doplnkom DFP21B na zaklade svojho
vykonného univerzalneho rozhrania priemyselnej zbernice pripojenie na nadradené

automatiza¢né systémy cez PROFIBUS DP a DP-V1.

Pri indtalacii dodrzujte, prosim, dokument "Rozhranie priemyselnej zbernice DFP21B

PROFIBUS DP-V1".

Technické udaje

elektroniky

Volitelna jednotka DFP21B

DFP21B

RUN

BUS
FAULT

Externé napaja-
nie cez X26

Varianty proto-
kolu PROFIBUS

U =DC 24V (-15 %, +20 %)
Imax = DC 200 mA
Prax = 3.4 W

PROFIBUS DP a DP-V1 podra IEC 61158

Automatickeé roz-
poznanie preno-
sovej rychlosti

Sposob pripojenia

Zakoncéenie
zbernice

9,6 kBaud — 12 MBaud

* Cez 9-pdlovy konektor Sub-D
*  Obsadenie konektora podla IEC 61158

Neintegrované, realizovat sa musi s vhodnym konektorom
PROFIBUS s pripojitelnym zakon¢ovacim odporom.

Stani¢na adresa

Nazov suboru
GSD

Identifikacné
cislo DP

1 — 125, nastavitelna prepinacom DIP
SEW_6009.GSD

6 0090y = 24 5854ex

Parametrizacné
data Specifické

+ Dizka 3 bajty
*  Hex-parametrizacia 00,00,00

pre pouzitie

(Set-Prm-

UserData)

Konfiguracia Pozri dokument "Rozhranie priemyselnej zbernice DFP21B
DP pre PROFIBUS DPV1".

DDLM_Chk_Cfg

Diagnostické data

Standardna diagnostika 6 bajtov
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Technické udaje 7

2.25.3 Rozhranie priemyselnej zbernice DFD11B pre DeviceNet

Opis

Technické udaje
elektroniky

Meni¢ frekvencie MOVITRAC® B umoznuje s doplnkom DFD11B na zaklade svojho
vykonného univerzalneho rozhrania priemyselnej zbernice pripojenie na nadradené
automatizacné systémy cez otvoreny a Standardizovany systém priemyselnej zbernice

DeviceNet.

Pri indtalécii dodrzujte, prosim, dokument "Rozhranie priemyselnej zbernice DFD11B

DeviceNet".

Volitelna jednotka DFD11B

Externé napaja-
nie cez X26

Komunikaény
protokol

Pocet proces-
nych datovych

U=DC 24V (15 %, +20 %)

Imax = DC 200 mA

Pmax = 3.4 W

Master-Slave Connection-Set podla Specifikacie DeviceNet,
verzia 2.0

Nastavitelné cez prepinace DIP:

* 1-—24 procesné datové slova pri Polled-I/O

Nazov suiboru
EDS

slov * 1 -4 procesné datové slova pri bit-Strobe 1/0
Prenosova 125, 250 alebo 500 kBaud, nastavitelna prepinacom DIP
rychlost’
Dizka kabla Pre Thick Cable podla Specifikacie DeviceNet 2.0 Appendix B:
zbernice « 500 m (1640 ft) pri 125 kBaud

* 250 m (820 ft) pri 250 kBaud

* 100 m (656 ft) pri 500 kBaud
Prenosova ISO 1198 -24V
hladina
Sposob pripojenia | ©  5-pdlova svorka Phonix-Kombicon

* Obsadenie konektora podla $pecifikacie DeviceNet
MAC-ID * 0-63, nastavitelna prepinacom DIP

* Max. 64 ucastnikov
Podporované *  Polled I/O
sluzby *  bit-Strobe I/O

* Explicit Messages:
— Get_Attribute_Single
— Set_Attribute_Single
— Reset
— Allocate_MS_Connection_Set
— Release_MS_Connection_Set

SEW_GATEWAY_DFD11B.eds
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P| Hz

2.25.4 Rozhranie priemyselnej zbernice DFE24B pre EtherCAT

Meni& frekvencie MOVITRAC® B umoziuje s doplnkom DFE24B na zaklade svojho
vykonného univerzalneho rozhrania priemyselnej zbernice pripojenie na nadradené
automatizacné systémy cez EtherCAT.

Opis

Pri indtalacii dodrzujte, prosim, dokument "Rozhranie priemyselnej zbernice DFE24B
EtherCAT".

Namiesto DFE24B mozno pouzit’ aj ¢elny modul FSE24B (— str. 46). Poskytuje vacsie
mnozstvo funkcii a nepotrebuje volitelnu jednotku FSC11B. Pre jednotku MOVITRAC® B
je potrebny jeden modul FSE24B.

Technické udaje

elektroniky

90

Volitel'na jednotka DFE24B

Externé napaja-

U=DC 24 V (-15 %, +20 %)

Spdsob pripojenia

nie cez X26 Imax = DC 200 mA

Pmax = 3.4 W
Normy IEC 61158, IEC 61784-2
Prenosova 100 MBaud plne duplexna
rychlost’

2 x RJ45 (8 x 8 modularny Jack)

Zakoncenie
zbernice

OSlI Layer 1/2

Neintegrované, pretoze zakonc&enie zbernice sa aktivuje
automaticky.

Ethernet Il

Stani¢na adresa

Nastavenie cez master EtherCAT (— signalizacia s P093)

Nazov suboru
XML

SEW_DFE24B.xml

Vendor ID 0x59 (CANopenVendor ID)
EtherCAT * CoE (CANopen over EtherCAT)
services *  VoE (Simple MOVILINK-Protocol over EtherCAT)
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Technické udaje 7

2.25.5 Rozhranie priemyselnej zbernice DFE32B pre PROFINET IO RT

Meni¢ frekvencie MOVITRAC® B umoznuje s doplnkom DFE32B na zaklade svojho
vykonného univerzalneho rozhrania priemyselnej zbernice pripojenie na nadradené
automatizacné systémy cez PROFINET IO RT.

Opis

Technické udaje
elektroniky

Systémova prirucka — MOVITRAC® B

Pri indtalacii dodrzujte, prosim, dokument "Rozhranie priemyselnej zbernice DFE32B
PROFINET IO RT".

Volitel'na karta DFE32B

DFE32B

RUN

BUS
FAULT

DEFIP =
AS »

0 1
PROFINET IO

Externé napaja-
nie cez X26

Aplikacné
protokoly

Cislapouzivanych

U=DC 24V (-15 %, +20 %)

Imax = DC 200 mA

Pmax = 3.4 W

* PROFINET IO (Ethernet Frames s identifikaciou Frame
8892},0«) na riadenie a parametrizaciu meni¢a pohonu

* HTTP (Hypertext Transfer Protocol) pre diagnostiku cez
webovy prehliadaé

*  SMLP (Simple Movilink Protocol), protokol pouzivany softvé-
rom MOVITOOLS® MotionStudio

« 300 (SMLP)

portov « 80 (HTTP)
Sluzby Ethernet « ARP

* ICMP (Ping)
OSl-Layer 1/2 Ethernet II

Prenosova
rychlost’

100 MBaud v plnom duplexnom rezime (full duplex)

Sposob pripojenia

Adresovanie

2 x RJ45 s internym prepina¢om Switch a funkciou Auto-Crossing
4 bajty IP-adresy a/alebo MAC-ID (00:0F:69:xx:xx:Xx)

Identifikacia
vyrobcu
(Vendor-ID)

Nazov suboru
GSD

010A ey

GSML-V2.1-SEW-DFE-DFS-2Ports-YYYYMMTT.xml
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Pripojenie priemyselnej zbernice

2.25.6 Rozhranie priemyselnej zbernice DFE33B pre EtherNet/IP a Modbus/TCP

Meni& frekvencie MOVITRAC® B umoziuje s doplnkom EtherNet/IP DFE33B na
zaklade svojho vykonného univerzalneho rozhrania priemyselnej zbernice pripojenie na
nadradené automatizaéné systémy cez EtherNet/IP.

Opis

Technické udaje
elektroniky

Pri indtalacii dodrzujte, prosim, dokument "Rozhranie priemyselnej zbernice DFE33B

EtherNet/IP".

Volitelna jednotka DFE33B

DFE33B

MODULE
STATUS

NETWORK
STATUS

@0 - 0F = XX = XX = XX = XX

o
a
T
=

e

DEFIP
AS =

ETHERNET/IP

Externy zdroj
napajania

Aplikacné
protokoly

Cisla pouzivanych
portov

U =DC 24 V (-15 %, +20 %)
Imax = DC 200 mA
Prax = 3.4 W

EtherNet/IP (Industrial Protocol) alebo Modbus/TCP na
riadenie a nastavovanie parametrov menica

HTTP (Hypertext Transfer Protocol) pre diagnostiku cez
webovy prehliadaé

SMLP (Simple Movilink Protocol), protokol pouzivany softve-
rom MOVITOOLS® MotionStudio

DHCP (Dynamic Host Configuration Protocol) pre automa-
tické pridefovanie parametrov adresy

44818 EtherNet/IP (TCP)
2222 EtherNet/IP (UDP)
502 Modbus/TCP

300 SMLP (TCP, UDP)

80 HTTP
67 / 68 DHCP
Sluzby Ethernet + ARP
+ ICMP (Ping)
ISO/ OSl-Layer 1/2 | < Ethernet I

ISO / OSl-Layer 4/5

TCP/IP a UDP/IP

Automatickeé roz-
poznanie preno-
sovej rychlosti

Sposob pripojenia

Adresovanie

10/100 MBaud

2 x RJ45 s internym prepinacom Switch a funkciou Auto-
Crossing

4 bajtova IP adresa a/alebo MAC-ID (00-0F-69-xx-XX-XX)

Identifikacia
vyrobcu
(Vendor-ID)

Pomécky na uve-
denie do prevadzky

013By,ey (EtherNet/IP)
"SEW-EURODRIVE" (Modbus/TCP)

Softvérovy balik MOVITOOLS® MotionStudio, od verzie 5.40

Verzia firmvéru
menica
MOVITRAC® B

Nazov suboru EDS

Nie je potrebna Ziadna Specialna verzia firmvéru.

SEW_GATEWAY_DFE33B.eds
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2.25.7 Rozhranie priemyselnej zbernice DFS11B pre PROFIBUS / PROFIsafe®

Meni¢ frekvencie MOVITRAC® B umoznuje s doplnkom DFS11B na zaklade svojho
vykonného univerzalneho rozhrania priemyselnej zbernice pripojenie na nadradené
automatizaéné systémy cez PROFlsafe®.

Opis

Technické udaje
elektroniky

Pri inStalacii dodrzujte, prosim, dokument "Rozhranie priemyselnej zbernice DFS11B
PROFIBUS DP-V1 s PROFIsafe®".

Volitelna jednotka DFS11B

DFS11B i

rll W
s 1 rool

F-ADDRESS

Externé napaja-
nie cez X26

Varianty proto-
kolu PROFIBUS

Automatickeé roz-
poznanie preno-
sovej rychlosti

U =DC 24V (-15 %, +20 %)
Imax = DC 200 mA
Prmax = 34 W

PROFIBUS DP a DP-V1 podra IEC 61158

9,6 kBaud — 12 MBaud

Sposob pripojenia

Zakoncenie
zbernice

Stani¢na adresa

* Cez 9-pdlovy konektor Sub-D
*  Obsadenie konektora podla IEC 61158

Neintegrované, realizovat’ sa musi s vhodnym konektorom
PROFIBUS s pripojitelnym zakoncovacim odporom.

1 — 125, nastavitelna prepinacom DIP

F-adresa

1 -1 022, nastavitelna prepinacom DIP

Nazov suboru
GSD

SEW_6009.GSD

Identifikacné cislo
DP

6 009hex =24 585dek

Parametrizacné
data Specifické
pre pouzitie
(Set-Prm-User-
Data)

Konfiguracia DP
pre
DDLM_Chk_Cfg

+ Dizka 3 bajty
¢ Hex-parametrizacia 00,00,00

Pozri dokument "Rozhranie priemyselnej zbernice DFS11B
PROFIBUS DP-V1 s PROFlsafe®".

Diagnostické data

Standardna diagnostika 6 bajtov

+ A POZOR!

Pri pouZziti rozhrani PROFIsafe® sa realizuju bezpe&nostne orientované aplikacie.

Dodrzujte dokument "Rozhranie priemyselnej zbernice DFS11B PROFIBUS DP-V1
s PROFIsafe®".
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2.25.8 Rozhranie priemyselnej zbernice DFS21B pre PROFINET / PROFIsafe®

Meni¢ frekvencie MOVITRAC® B umoznuje s doplnkom DFS21B na zaklade svojho
vykonného univerzalneho rozhrania priemyselnej zbernice pripojenie na nadradené
automatizacéné systémy cez PROFINET IO RT s PROFIsafe®.

Pri inStalacii dodrzujte, prosim, dokument "Rozhranie priemyselnej zbernice DFS21B
PROFINET s PROFlsafe®".

Opis

Technické udaje

elektroniky

Volitelna jednotka DFS21B

Externé napaja-

U=DC 24V (-15 %, +20 %)

DFs21B p
nie cez X26 Imax = DC 200 mA
rE N Prax = 3.4 W
ecff oo Aplikacné * PROFINET IO (Ethernet Frames s identifikaciou Frame
protokoly 8892},0«) na riadenie a parametrizaciu meni¢a pohonu

* HTTP (Hypertext Transfer Protocol) pre diagnostiku cez
webovy prehliadaé

*  SMLP (Simple Movilink Protocol), protokol pouzivany softvé-
rom MOVITOOLS® MotionStudio

@ Cislapouzivanych  + 300 (SMLP)
& portov « 80 (HTTP)
| -
M B Sluzby Ethernet = ARP
28 «  ICMP (Ping)
-l OSl-Layer 1/2 Ethernet II

X30

Prenosova
rychlost’

100 MBaud v plnom duplexnom rezime (full duplex)

Sposob pripojenia

Adresovanie

2 x RJ45 s internym prepina¢om Switch a funkciou Auto-Crossing
4 bajty IP-adresy a/alebo MAC-ID (00:0F:69:xx:xx:Xx)

F-adresa 1 -1 022, nastavitelna prepinacéom DIP
Identifikacia 010Anex
vyrobcu
o« ﬂ (Vendor-ID)
e Nazov suboru GSML-V2.1-SEW-DFE-DFS-2Ports-YYYYMMTT.xml
OFINET 10
GSD
@
+ A POZOR!

Pri pouziti rozhrani PROFIsafe® sa realizuju bezpeénostne orientované aplikacie.

Pritom sa riadte dokumentom "Rozhranie priemyselnej zbernice DF21B PROFINET
s PROFlsafe®".
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2.26 MOVI-PLC®

2.26.1 Vyhotovenia zariadenia

2.26.2 Opis

Riadenie MOVI-PLC® je k dispozicii v roznych vyhotoveniach, ktoré sa liSia realizova-
tefnostou modulov z réznych kniznic. Pri inStalacii sa riadte dokumentom "Riadenie
MOVI-PLC®".

Vyhotovenie MOVI-PLC® Opis
MOVI-PLC®  DHP11B-TO Riadenie MOVI-PLC® basic
basic DHP11B-T1" Technologické vyhotovenie | umoZfiuje dodatocne k vyhotoveniu TO

0. i. krivkovy kotug¢, synchronny chod

DHP11B-T2" Technologické vyhotovenie | umoZfuje dodato¢ne k vyhotoveniu T1
0.i. manipulaciu

MOVI-PLC®  DHE21B/41B Funkcionality MOVI-PLC® basic, dodato&ne enormné vykonové
advanced rezervy a vysokorychlostné rozhrania

1) Vyhotovenia T1 a T2 su spolo¢ne s meniom MOVITRAC® B len podmienecne zmysluplné. V pripade
pochybnosti kontaktujte SEW-EURODRIVE.

Spolognost SEW-EURODRIVE riadiacimi jednotkami MOVI-PLC® basic DHP11B
ponuka vo svojom produktovom portféliu volne programovatefné riadiace jednotky
podla IEC 61131-3 a PLCopen.

Volitelna jednotka DHP11B sa integruje vo vyrobe (nie pri velkosti 0XS) alebo sa
dodava vo vlastnej pristrojovej skrinke UOH. RozSirenie zariadenia touto volitelnou jed-
notkou méze realizovat len SEW-EURODRIVE.

Riadiaca jednotka MOVI-PLC® DHP11B.. je vybavena rozhranim PROFIBUS DP-V1
Slave, 2 rozhraniami SBus (CAN), RS485 a 8 digitalnymi vstupmi/vystupmi, z ktorych 5
je prerusovatelnych. Jednotka DHP11B mdze sucasne riadit 12 zariadeni (MOVI-
DRIVE®, MOVITRAC®, MOVIMOT®).

Systémova prirucka — MOVITRAC® B
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, MOVI-PLC®

P| Hz

2.26.3 Technické udaje elektroniky DHP11B

Technické Udaje elektroniky MOVI-PLC® basic DHP11B:

Zobrazenia stavu

LED pre

* napajanie I/O
o firmvér

* program

+  PROFIBUS

systémové zbernice

Priemyselna
zbernica

Systémova
zbernica

PROFIBUS DP a DPV1 podfa IEC 61158

Automatické rozpoznanie rychlosti od 9,6 kBaud do 12 MBaud
Zbernicu pripéjajte vhodnym konektorom

GSD subor SEW_6007.GSD

DP Ident. &islo 6 007,,¢y (24 579gek)

Maximalne 32 procesnych dat

e o o o o o

* 2 systémové zbernice (CAN) na riadenie 12 meni¢ov
a modulov CANopen 1/O

* CAN vrstva 2 (SCOM cyklicky, acyklicky) alebo cez protokol
SEW-MOVILINK®

*  Prenosova rychlost: 125 kBaud — 1 MBaud

« Externé zakonc&enie zbernice

* Rozsah adries: 0 — 127

Engineering

Cez RS485, PROFIBUS a systémové zbernice

Panelova
prevadzka

Cez RS485 a CAN 2 (pripravuje sa)

Spobsob pripojenia

Binarne
vstupy / vystupy

»  PROFIBUS: 9-polovy Sub-D-konektor podla IEC 61158
* Systémové zbernice a I/O: nasuvny blok svoriek
*  RS485: RJ10

8 1/0 podra IEC 61131-2, konfigurovatelné ako vstup alebo
vystup, z 5 preruSovatelnych

Pamat

Pomébcky na uve-
denie do prevadzky

e  Program: 512 kB
» Data: 128 kB
* Retain: 24 kB

*  Programovacie jazyky
- AWL
- ST
- KOP
- FUP
- CFC
- AS

« Kniznice pre optimalizaciu menica
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2.26.4 Technické udaje elektroniky DHE21B/41B
Technické tdaje elektroniky MOVI-PLC® basic DHE21B/41B:

Volitelna jednotka DHE21B/41B

Katalégové ¢Cislo

DHE 41B

Volitelna jednotka DHE21B: 1823 607 3
Volitelna jednotka DHE41B: 1821 160 7

Elektrické napajanie

X26:U=DC 24V (-15 % / +20 %)

DGND sa musi uzemnit (PELV)

Prikon: Py = 8,5 W

Imax = 600 mA

X31: Binarne vstupy a vystupy sa musia osobitne napajat napatim DC 24 V

Urovne potencialov

Volitelna jednotka DHE21B/41B je vybavena tymito uroviiami potencialov:

Potencial riadenia / CAN 1/ COM1
Potencial COM2

Potencial binarnych vstupov a vystupov
Potencial systémovej zbernice CAN 2

Pamat’

1455764363

Trvalé data: 32 kB
Systémové premenné (Retain): 8 kB

Programova pamat:

DHE21B: 2 MB (pre aplikacny program, vratane kniznic IEC)
DHE41B: 6 MB (pre aplikacny program, vratane kniznic IEC)

Datova pamat:

DHE21B: 4 MB (pre aplikacie IEC)
DHE41B: 8 MB (pre aplikacie IEC)

Systémova prirucka — MOVITRAC® B
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MOVI-PLC®

Technické udaje

Volitel'na jednotka DHE21B/41B

Systémova zbernica
CAN 2

X32:1 - X32:3

Systémova zbernica
CAN 1

Systémova zbernica CAN 1 a CAN 2 podla Specifikacie CAN 2.0, ¢ast A a B, technika
prenosu podla ISO 11898

Systémova zbernica CAN 2 je galvanicky oddelena

* Max. 64 ucastnikov na jednej systémovej zbernici CAN

Max. 64 prenosovych objektov SCOM / 32 objektov prijmu na jednej systémovej zber-
nici CAN

X33:1-X33:3 | + Rozsah adries 0 — 127,
*  Prenosova rychlost: 125 kBaud — 1 MBaud
* Ak je X32 alebo X33 zakon€enie zbernice, musi sa externe pripojit zakonCovaci odpor
(120 Q)
«  Konektor X32 alebo X33 mozno vytiahnut bez preruSenia systémovej zbernice
+ Systémova zbernica méze byt prevadzkovana vo vrstve 2 (SCOM cyklicky, acyklicky)
alebo podla protokolu SEW-MOVILINK®
Ethernet 1 X36 | Systémova zbernica, rezervované
Ethernet 2 X37 |« TCP/IP

* Moznosti pripojenia: servisny Engineering PC, ina riadiaca jednotka, Intranet

uSB

USB 1.0 na pripojenie servisného PC (pripravuje sa)

Rozhranie RS485
COM1/2

X34:1 - X34:4

* Na pripojenie ovladacieho terminalu DOP11A/B alebo prevodového motora s integrova-
nym meni¢om frekvencie MOVIMOT®

Standardny vstup / vystup, 57,6 / 9,6 kBaud, max. dizka kabla celkom 200 m

Pevne zabudovany dynamicky zakoncovaci odpor

Pamatova SD karta

Mozno ¢&itat na PC
*  Obsahuje:
—  Firmvér
— |EC program
— Daéta
*  Min. 128 MB pamat’
* Vyhotovenia, katalégové &isla a funkcie:
— OMH41B-TO0: 1821 204 2

Funkcie: sprava regulacie otacok, polohovanie, napr. s kniznicou
MPLCMotion_MDX

— OMH41B-T1: 1821 205 0

Funkcie: navySe napr. krivkovy kotug¢, elektronicka prevodovka, vackovy spinac
— OMH41B-T2: 1821 206 9

Funkcie: dodato¢ne napr. ovladanie

Engineering

Engineering sa vykonava cez jedno z nasledujucich rozhrani:

+ Ethernet 2 (X37)
*  Pripravuje sa: USB (X35)

Vetky SEW komponenty pripojené na riadiacu jednotku MOVI-PLC®advanced DHE41B
mozno riadit touto riadiacou jednotkou, MOVI-PLC®advanced DHE41B.

Riadiacu jednotku MOVI-PLC®advanced DHE41B nemozno riadit cez menig.
- Engineering softvér MOVITOOLS® MotionStudio s PLC Editorom
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2.27 Riadiaca technika

Riadiaca technika u SEW-EURODRIVE sa sklada z nastavitelného modulu z riadiacich
jednotiek, ktoré mozno programovat bud v IEC 61131-3 (MOVI-PLC®) alebo konfiguro-
vat cez predpripravené aplikacné moduly (CCU). Riadiace jednotky mozno do zaria-
denia integrovat priamo ako volitelnu kartu alebo pouzivat kompaktné riadenie (UOH
skrinka) lubovolnej elektroniky pohonu SEW. SEW-EURODRIVE odporuca pre
MOVITRAC® B vykonnostnej triedy Basic a Standard, pretoze tieto su uréené na apli-
kacie s koordinovanymi pohybmi jednotlivych osi az do po&tu 16 osi.

2.27.1 Programovatelna riadiaca jednotka Motion Control (MOVI-PLC®)

Vykonnostna
trieda MOVI-PLC ®
Standard

Pouzitim SD kariet typu OMH41B mozno riadiacu jednotku pouzit ako programovatelnu
riadiacu jednotku Motion Control MOVI-PLC®. MOVI-PLC® je typovy rad programova-
tefnych riadiacich jednotiek pre meni¢e pohonov. UmoZriuje pohodina a vykonnu auto-
matizaciu pohonov a pomocou programovacich jazykov podfa normy IEC 61131-3 rieSi
logické ulohy a ulohy sekvenéného riadenia.

« MOVI-PLC® ponuka jednotné technické rieSenie, optimalizované riadenie celého
sortimentu menicov SEW, jednotné vykonatelné moduly programov a jednoduchy
prechod na vykonnejSie riadenie MOVIPLC®.

« MOVI-PLC® ma odstupfiovanu vykonnost, ma viacero hardvérovych zakladni
(basic, advanced, ...) a modularnu koncepciu softvéru (kniznice pre velky pocet
aplikécif).

« MOVI-PLC® je vykonny, ma rozsiahle technologické funkcie (napr. krivkovy kotuc¢,
synchronny chod) a funkcie riadenia naro¢nych aplikacii (napr. manipulacie).

Riadiaca jednotka DH.21B umozriuje vykonavanie koordinovanych pohybov jednotli-
vych osi a zaclenenie externych vstupov a vystupov a panelu operatora pohonu (DOP,
Drive Operator Panel). Vdaka tomu je volitelna jednotka DH.21B vhodna ako modulové
riadenie alebo aj ako samostatné riadenie pre stroje strednej komplexnosti.

2.27.2 Konfigurovatelna aplika¢na riadiaca jednotka (CCU)

Vykonnostna
trieda CCU
Standard

Pouzitim SD kariet typu OMC41B moZzno riadiacu jednotku pouzit ako konfigurovatelnu
aplikaénu riadiacu jednotku (CCU). Pomocou nej mozno vykonavat' Standardizované
aplikaCné moduly vytvorené v SEW-EURODRIVE. Aplikané moduly mozno rychlo
a jednoducho uvadzat do prevadzky pomocou grafickej konfiguracie. Definované roz-
hranie procesnych dat ponuka tuto funkcionalitu k dispozicii pre nadradené riadenie. Na
podporu pri uvadzani do prevadzky je k dispozicii monitor procesnych dat s riadenim.

Vykonnostna trieda CCU Standard je urCena pre aplikaéné moduly s funkcionalitou
samostatnej osi a strednymi reakénymi Casmi. Na jednu konfigurovatefnu aplikaénu ria-
diacu jednotku mozno pripojit maximalne 16 osi. K dispozicii su tieto aplikacné moduly
a do prevadzky ich mozno uviest nastrojom "AxisConfigurator":

* Predvolba otacok
* Polohovanie vadiek
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2.27.3 Vyhotovenia zariadenia
Ako volitelna karta

Volitena karta

Opis

MOVI-PLC® basic
DHP11B-TO

Riadiaca jednotka
Standard DHE21B-TO

MOVI-PLC® basic

Riadiaca jednotka s integrovanym rozhranim Ethernet (protokoly UDP, TCP/IP)
pre automatizaciu koordinovanych pohybov samostatnych osi. USB rozhranie
pre engineering a SD karta pre jednoduché zalohovanie dat.

Opis

Ako kompaktné

riadenie v skrinke VoliteTna karta

UOH olitel'na Ka
MOVI-PLC® basic
DHP11B-TO

MOVI-PLC® basic

Riadiaca jednotka
Standard DHE21B-TO

Riadiaca jednotka
DHF21B-TO

Riadiaca jednotka s integrovanym rozhranim Ethernet (protokoly UDP, TCP/IP)
pre automatizaciu koordinovanych pohybov samostatnych osi. USB rozhranie
pre engineering a SD karta pre jednoduché zalohovanie dat.

Ako DHE21B, ale dodatoéne s rozhranim priemyselnej zbernice — slave Profibus
a DeviceNet.

Riadiaca jednotka
DHR21B-TO

Ako DHE21B, ale dodato¢ne s rozhranim priemyselného Ethernetu PROFINET,
Ethernet IP a Modbus TCP.

2.27.4 Dokumentacia k MOVI-PLC®

Podrobné informécie k funkcionalite, konfigurovaniu a technickym udajom najdete

v tejto dokumentacii:

* Priru¢ka "Riadiaca jednotka DHE21B / DHF21B / DHR21B (Standard), DHE41B /
DHF41B / DHR41B (advanced)"

* Priru¢ka "Riadiaca jednotka MOVI-PLC® basic DHP11B.."
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2.28 Spinany sietovy zdroj UWU52A
2.28.1 Technické udaje

Spinany sietovy zdroj UWU52A

Katalégové cislo

188 1817

Vstupné napatie

1xAC110-240V

Rozsah napatia

AC 95-265V, DC 110 -300 V

Frekvencia 50/60 Hz
Maximalny prud naprazdno AC 40 mA
Menovity vstupny prud
pri1x AC 110 V AC 1,04 A
AC 0,63 A

pri 1 x AC 230 V

Vystupné napatie

Vystupny menovity prad

DC 24V (—1 % / +3 %)

pri 40 °C DC25A

pri 55 °C DC2,0A
Zostatkové zvinenie <50 mV
Rusivé napatie <120 mV
Stratovy vykon <55W
Hmotnost 0,23 kg (0,51 Ib)

Pracovna teplota

0 °C az +55 °C (orosenie nepripustné)

Krytie

Trieda ochrany

IP20 (EN 60529)
[

Pripojenie

2.28.2 Rozmerovy nakres
VSetky rozmery st v mm (in).

38 (1.5)

76 (3.0)

et

EN 60715TM35

Skrutkovacie svorky na prierez vodi¢ov 0,20 — 2,5 mm? (AWG24 —
AWG13)
Utahovaci moment 0,4 — 0,5 Nm

101 (3.98) -

coo L

4(0.2)
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3 Parametre
)

Vysvetlenie parametrov

P600

3 Parametre

Parametre sa spravidla nastavuju len pri uvedeni do prevadzky a v pripade servisnej
udalosti. Parametre jednotky MOVITRAC® B mozno nastavovat réznym spdsobom:

» Ovladacou jednotkou
+ PC programom MOVITOOLS® MotionStudio cez rozhranie RS485
+ Kopirovanim parametrov s ovladacou jednotkou

3.1  Vysvetlenie parametrov

Ak je mozZnost vyberu nastavenia parametra, je nastavenie z vyroby zvyraznené
podéiarknutim.
Parametre pre uvedenie motora do prevadzky su uvedené v kapitole "Uvedenie do pre-
vadzky s ovladacou jednotkou FBG" (— str. 253).
Parametre mdzete na ovladacej jednotke FBG11B vyberat tymto spdsobom:

Vyber v dlhom menu FBG11B
Lonk

Vyber v kratkom menu FBG11B a v dlhom menu FBG11B

Shar

Priamy vyber na ovladacej jednotke FBG11B a v dlhom menu FBG11B

D Vyber po€as uvadzania FBG motora do prevadzky

Nasledujuce symboly vysvetluju parametre:

Tieto parametre sa daju menit a su k dispozicii v subore parametrov 1 a 2.
1

Tieto parametre mozno zmenit len v stave menic¢a "INHIBITED" (ZABLOKO-
— — VANY) (= koncovy stupefi je vysokoohmovy).

Funkcia uvedenia do prevadzky automaticky meni tento parameter.
IAUTO
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Parametre 3
Vysvetlenie parametrov P60,
3.1.1  Skupina parametrov 0.. Zobrazovana hodnota
Skupina parametrov 00.. Procesné hodnoty
P000 Otacky Zobrazené otacky su vypocitané skuto¢né otacky v 1/min
(so znamienkom)
POO1 Pouzivatel'ské zobrazenie sa uréuje tymito parametrami:
Pouzivatelske . P850 Skalovaci stucinitel — Gitatel
zobrazenie pre . e )
DBG11B » P851 Skalovaci sucinitel — menovatel

» P852 Pouzivatelska jednotka

P002 Frekvencia Vystupna frekvencia menic¢a v Hz
(so znamienkom)

P004 Vystupny Zdanlivy prud v % Iy menovitého prudu jednotky
prud (absolutna
hodnota)

P005 Cinny prad Zobrazovana hodnota v % Iy

(so znamienkom) Cinny prud v rozsahu 0 % — 200 % menovitého pridu meniéa. Pri krutiacom momente

v kladnom smere je zobrazovana hodnota kladna, pri kritiacom momente v zapornom
smere je zobrazovana hodnota zaporna.

P008 Napitie Napatie medziobvodu vo V

medziobvodu

Sk

P009 Vystupny Zdanlivy prud na vystupe meni¢a, zobrazeny v AC A
prud

Skupina parametrov 01. Zobrazenia stavu

PO10 Stav menica Stav koncového stupria jednotky:
+ INHIBITED (ZABLOKOVANY)
« ENABLED (UVOLNENY)
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P600

PO011 Prevadzkovy  Mozné su tieto prevadzkoveé stavy:
stav « 24V OEPRATION (24 V PREVADZKA)
« CONTROLLER INHIBIT (BLOKOVANIE REGULATORA)
« NO ENABLE (ZIADNE UVOLNENIE)
« STANDSTILL CURRENT (POKOJOVY PRUD)
« ENABLE (UVOLNENIE)
« FACTORY SETTING (NASTAVENIE Z VYROBY)
+ ERROR (CHYBA)
+ SAFE STOP (BEZPECNE ZASTAVENIE)

P012 Chybovy Textové zobrazenie Cisla chyby a chyby
stav

P013 Aktualny Subor parametrov 1 alebo 2

subor parametrov

P014 Teplota Teplota chladi¢a meni¢a v °C

chladica

Lard

Skupina parametrov 02. Analégové poZadované hodnoty

P020 Analégovy Napatie 0 — 10 V na analégovom vstupe Al1.

vstup Al Pri S11 = "On" a P112 Al1 Prevadzkovy rezim:

Lond e =NMAX, 0— 20 mA: Zobrazenie0-10V =2 0-20mA
« =NMAX, 4—- 20 mA: Zobrazenie2-10V = 2 4 — 20 mA

P021 Analégovy Napatie vo V (-10 az +10 V)
vstup Al2
(volitelny)

Lo

Skupina parametrov 03. Binarne vstupy

PO0O30 Binarny Stav binarneho vstupu DIOO (fault reset / reset chyby)

vstup DIOO

P031 Binarny Stav binarneho vstupu DIO1 (pevné priradenie: CW / stop — Vpravo / Stop)
vstup DIO1

P032 Binarny Stav binarneho vstupu DI0O2 (CCW / Stop — VIavo / Stop)

vstup DI02

PO033 Binarny Stav binarneho vstupu DIO3 (Enable — Uvolnenie)

vstup DIO3
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Parametre
Vysvetlenie parametrov

P034 Binarny Stav binarneho vstupu DI04 (n11/n21)
vstup DI04

P0O35 Binarny Stav binarneho vstupu DI0S (n12 / n22)
vstup DIOS

P039 Binarne Skupinové zobrazenie binarnych vstupov

vstupy DIOO — DI0S

Lo

Skupina parametrov 04. Volitelné binarne vstupy

P040 Binarny Stav binarneho vstupu DI10 (no function — Bez funkcie)
vstup DI10

P041 Binarny Stav binarneho vstupu DI11 (no function — Bez funkcie)
vstup DI11

P042 Binarny Stav binarneho vstupu D112 (no function — Bez funkcie)
vstup DI12

P043 Binarny Stav binarneho vstupu DI13 (no function — Bez funkcie)
vstup DI13

P044 Binarny Stav binarneho vstupu D114 (no function — Bez funkcie)
vstup DI14

P045 Binarny Stav binarneho vstupu DI15 (no function — Bez funkcie)
vstup DI15

P046 Binarny Stav binarneho vstupu D116 (no function — Bez funkcie)
vstup DI16

P048 Binarne Skupinové zobrazenie binarnych vstupov

vstupy DI10 — DI16

Lo

Skupina parametrov 05. Binarne vystupy

PO051 Binarny Stav binarneho vystupu DO01 (/MALFUNCTION — PORUCHA)
vystup DOO1

P052 Binarny Stav binarneho vystupu DO02 (BRAKE RELEASED — BRZDA UVOLNENA)
vystup DO02

P053 Binarny Stav binarneho vystupu DO03 (READY — PRIPRAVENY NA PREVADZKU)
vystup DO0O3

P059 Binarne Skupinové zobrazenie binarnych vystupov

vystupy
DOO01 - D003

Lo
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P6..
Parametre

£60; Vysvetlenie parametrov
P600

Skupina parametrov 07. Udaje o zariadeni

PO70 Typ Zobrazenie typu zariadenia, napr. MC07B0008-2B1
zariadenia

PO71 Vystupny Zobrazenie menovitého pradu jednotky v A
menovity prad

P072 Celny modul ~ Zobrazenie &elného modulu

PO73 Firmvér Katalégové Cislo a verzia firmvéru &elného modulu
¢elného modulu

PO76 Firmvér Katalégové Cislo a verzia firmvéru
zakladnej jednotky

PO77 Firmvér DBG  Katal6gové Cislo a verzia firmvéru

Skupina parametrov 08. Chybova paméat’
P080 — P084 Ovladacia jednotka FBG11B: len chyba t-0 (P080)

Chyba t-0 az t-4 Jednotka v okamihu vzniku chyby uklada do paméte tieto informacie. MOVITOOLS®

o MotionStudio méze v pripade potreby zobrazit tieto informacie:
* P036 / P053 Stav binarnych vstupov / vystupov
* P013 Aktuéliny subor parametrov

* P011 Prevadzkovy stav menica

* P010 Stav menica

* PO014 Teplota chladi¢a

* P000 Otacky

*  P004 Vystupny prad

«  P005 Cinny prid

+ Vytazenie menica

» P008 Napétie medziobvodu

Skupina parametrov 09. Diagnostika zbernice

P090 Konfiguracia  Zobrazenie konfiguracie procesnych dat, plati len pre FSE24
PD

P0O91 Typ Zobrazenie typu priemyselnej zbernice, plati len pre FSE24
priemyselnej
zbernice

P092 Prenosova Prenosova rychlost priemyselnej zbernice kBaud, plati len pre FSE24
rychlost

priemyselnej

zbernice

P093 Adresa Zobrazenie adresy priemyselnej zbernice, plati len pre FSE24

priemyselnej
zbernice
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Parametre

Vysvetlenie parametrov P60,

P094 PO1
poZadovana
hodnota

Lo

P095 PO2
poZadovana
hodnota

Land

P096 PO3
poZadovana
hodnota

Lo

P097 PI1 skutoéna
hodnota

P098 PI2 skutoéna
hodnota

P099 PI3 skutoéna
hodnota

P600

Vystupné slovo procesnych dat 1, pozadovana hodnota v hex

Vystupné slovo procesnych dat 2, poZadovana hodnota v hex

Vystupné slovo procesnych dat 3, poZzadovana hodnota v hex

Vstupné slovo procesnych dat 1, skuto¢na hodnota v hex

Vstupné slovo procesnych dat 2, skuto¢na hodnota v hex

Vstupné slovo procesnych dat 3, skuto¢na hodnota v hex

Zobrazenie stavu zbernice, plati len pre FSE24

Zobrazenie identifikacie zariadenia, plati len pre FSE24

3.1.2 Skupina parametrov 1.. Pozadované hodnoty / Integratory

Skupina parametrov 10. Vyber poZadovanej hodnoty / Frekvenény vstup

Parametrom P100

Zdroj poZadovanej

hodnoty

Sk

|

Systémova prirucka —

0/ Bipolarne / Pevna pozadovana hodnota

Pozadovana hodnota prichadza z analégového vstupu alebo z pevnych pozadova-
nych hodndt. Zariadenie spracuje pevné pozadované hodnoty podla znamienka.

Pri preruSeni vedenia sa otdCky obmedzia nastavenymi maximalnymi otaCkami
P302/P312.

1 / Unipolarne / Pevna pozadovana hodnota

Pozadovana hodnota prichadza z analégového vstupu alebo z pevnych pozadova-
nych hodnét. Zariadenie spracuje pevné pozadované hodnoty podfa prevadzky.
Binarne vstupy ur€uji smer otacania.

2 / RS485 / Pevna pozadovana hodnota

Pozadovana hodnota prichadza zrozhrania RS485. Znamienko pozadovanej
hodnoty urCuje smer otacania.

4 |/ Potenciometer motora / Pevna pozadovana hodnota

PoZadovanu hodnotu nastavte zodpovedajuco naprogramovanymi svorkami Poten-
ciometer motora hore / Potenciometer motora dole. Potenciometer motora je virtu-
alny a nezodpoveda pozadovanej hodnote potenciometra na jednotke.

6 / Pevna pozadovana hodnota + Al1

Pozadovanu hodnotu tvori su€et zvolenej pevne;j poiagovanej hodnoty a analégové-
ho vstupu Al1. Binarne vstupy urcuju smer otacania. Dalej plati P112 Al1 Prevadz-
kovy rezim.

MOVITRAC® B

107



108

P6..

P60.
P600

Parametre
Vysvetlenie parametrov

7 / Pevna pozadovana hodnota x Al1
Hodnota na analégovom vstupe Al1 sluzi ako nasobitel pre zvolenu pevnu pozado-
vanu hodnotu (0 — 10V =0—-100 %). Ak sa nezvoli pevna pozadovana hodnota, Ny,
su neucinné. Binarne vstupy uréuju smer otacania.

8 / MASTER-SBus1
PoZadovana hodnota prichddza z mastera v reZime Master-Slave cez systémovu
zbernicu 1. Pozri P75x Funkcia master-slave.

9 / MASTER-RS485
Pozadovana hodnota prichadza z mastera v rezime Master-Slave cez rozhranie
RS485. Pozri P75x Funkcia master-slave.

10 / SBus1 / Pevna pozadovana hodnota
Systémova zbernica udava pozadovanu hodnotu. Znamienko pozadovanej hodnoty
ur€uje smer otacania.

11 / Pozadovana hodnota frekvencie — vstup / Pevna pozadovana hodnota
Frekvencia na binarnom vstupe DI04 udava pozZadovanu hodnotu.

Vzorkovaci pomer (Sirka impulzu signalu High a Low) je optimalne 1:1. Takto sa
zosnima rastuce aj klesajuce &elo vstupného signalu. Pomocou P102 Uprava mierky
frekvencie (— str. 253) mbzete nastavit, pri akej vstupnej frekvencii sa dosiahne sys-
témova pozadovana hodnota 100 %. Smer ota€ania sa nastavuje binarnymi vstupmi
doprava / stop a dofava / stop.

Uprava mierky Minimalny reakény €as (mrtvy ¢as) RozliSenie frekvenéného
frekvencie vstupu

25 -120 kHz 20 ms 50 Hz

12,5 - 24,99 kHz 40 ms 25Hz

10— 12,49 kHz 60 ms 16,7 Hz

1-9,99 kHz 500 ms 2 Hz

14 / Bipolarny Al2 / Pevna pozadovana hodnota

PoZadovana hodnota prichadza z volitefného analégového vstupu Al2 alebo z pev-
nych pozadovanych hodnét. Zariadenie spracuje pevné poZadované hodnoty podla
znamienka.
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Parametre
Vysvetlenie parametrov

P101 Zdroj 0 / Svorky

riadiacich signalov Binarne vstupy uréuju riadenie.

Bhark 1/RS485

Rozhranie RS485 a binarne vstupy urcuju riadenie.
3/ SBus

Systémova zbernica a binarne vstupy urcuju riadenie.
4 | 3-vodi€ové riadenie
Princip 3-vodi€¢ového riadenia ur€uje riadenie.
Signaly uvolnenia a smeru otaania menica reaguju na celo signalu.
+ Tlagidlo Start vpravo spojte so zapinacim kontaktom na binarnom vstupe "Vpravo /
top".
. ?I:::E:)idlo Start vlavo spojte so zapinacim kontaktom na binarnom vstupe "Vlavo /

Stop".
« Tladidlo Stop spojte s rozpinacim kontaktom na vstupe "Uvolnenie / Stop".

Ak sucasne zopnete vpravo a vlavo, pohon sa zastavi po zostupnej rampe P131/
P141.

Ak je zdroj riadiacich signalov 3-vodi¢ové riadenie aktivny a pohon sa spusti Starto-
vacim ¢elom signalu: Pohon mézete pri uvolnenych tladidlach RUN-STOP zastavit
tlaCidlom STOP. Potom mézete pohon opat spustit tlacidlom RUN bez toho, aby
bolo potrebné Startovacie elo signalu.

Ak pohon zastavite tlaCidlom Stop, jednotka si zapamata Startovacie €elo signalu. Ak
nasledne stladite tlacidlo RUN, jednotka okamzite uvolni pohon.

Zdroj riadiacich signalov — 3-vodicové riadenie

wqn
X12:2 —| —| X1z
uou L‘
o 3
X12:3 3
—| 4 S
g =
uqn ?
X12:4 7]
" +24vﬂi
1oV 9]
X10 5V
ov x10: R11
1 N
>0 “11:; E\1I] . t11[2] 1111] | =
fo Hz t 3
25 Ty -
fo—1, T
0
fo—
25
t11 1] ik
0y cew T
X12:2 Vpravo / Stop cw Chod doprava
X12:3 Vlavo / Stop CCw Chod dolava
X12:4 Uvolnenie / Stop t11 [1] t11 hore
X10 Vstup pozadovanej hodnoty Al t11 [2] t11 dole
fa Vystupna frekvencia t13 Rampa zastavenia
fo Frekvencia Start / Stop
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P60.

Parametre
Vysvetlenie parametrov

P600

P102 Uprava
mierky frekvencie

fFI 1max

Lo

|

P103 FI1
referen¢na

Dl

Lo

P104 PoZadovana
hodnota
referencnych
otacok

a analégovych
vstupov

Lo

P105 Al1 Detekcia
prerusenia vodi¢a

Lonb

Rozsah nastavenia: 0,1 — 10 — 120,00 kHz

Mm
1/ Nyt

Pozadovana hodnota referencnych otacok a analégovych vstupov n.e pre frekvenény
vstup FI1 a analégove vstupy Al1 a Al2

Rozsah nastavenia: 0 — 3 000 — 6 000 1/min

Detekcia prerusenia vodica je aktivna len v prevadzkovom rezime 4 — 20 mA.
0/ Ziadna reakcia
2 /| Okamzité zastavenie / Porucha

Meni¢ vykona okamzité odpojenie s chybovym hlasenim. Meni¢ zablokuje koncovy
stuperi a aktivuje sa brzda. Menic stiahne hlasenie pripravenosti a nastavi naprogra-
movany poruchovy vystup. Nové spustenie je mozné az po vykonani povelu Reset,
pri ktorom sa meni€ znovu inicializuje.

4 | Rychle zastavenie / Porucha

Meni¢ zabrzdi pohon po nastavenej rampe zastavenia (P136 / P146). V 2-kvadran-
tovej prevadzke menic brzdi s DC brzdenim. Po dosiahnuti otacok zastavenia menic
zablokuje koncovy stupefi a brzda sa aktivuje. Okamzite sa zahlasi chyba. Meni¢
stiahne hlasenie pripravenosti a nastavi naprogramovany poruchovy vystup. Nové
spustenie je mozné az po vykonani povelu Reset, pri ktorom sa meni¢ znovu inicia-
lizuje.

7 / Rychle zastavenie / Vystraha

Reakcia na chybu zodpoveda reakcii na rychle zastavenie / poruchu s tym roz-
dielom, Ze meni€ nezoberie spat hlasenie pripravenosti a nastavi poruchovy vystup.

Frekvenény vstup Fl1-charakteristika
Frekvencny vstup mozZno parametrizovat’ s charakteristikou:

F11 Prevadzkovy rezim

Maximalne otacky
Pozadovana hodnota - referencéné otacky

Otacky -
pozadovana
hodnota

Normalizovana
vstupna hodnota
>

Normalizovana

Vstupna hodnota FI- poZadovana hodnota

—— - |Normalizaci
O_fFHmM
(P102)

" |Charakteristika

0—+100 % —100 % -0 —+100 %
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Parametre
Vysvetlenie parametrov

P106 Fl1-
charakteristika x1

P107 FI1-
charakteristika y1

Lo

P108 Fi1-
charakteristika x2

Lo

P109 FI1-
charakteristika y2

Lo

Rozsah nastavenia:

Rozsah nastavenia:

Rozsah nastavenia:

Rozsah nastavenia:

0—-100 %

-100-0—-+100 %

-100-0—-+100 %

Oboma suradnicami x1/y1 a x2 / y2 sa opisuje 2-bodova charakteristika, ktorti vyhod-
nocuje frekvenény vstup FI1.

Normalizovana pozadovana hodnota

+100 %

(4]

| Nastavenie z vyroby

Zi ]
0%% y; "7 Vstupna
/ OA/HZ L s hodnota
ol +100 %
B , Priklad fr11max
—
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Parametre
Vysvetlenie parametrov

Skupina parametrov 11. Analégovy vstup 1 (0— 10 V)

P112 Prevadzkovy
rezim Al1

Sk

T

P116 Al1-
charakteristika x1

P117 Al1-
charakteristika y1

P118 Al1-
charakteristika x2

Shork

Analégovy vstup mozno parametrizovat' s charakteristikou:

Prevadzkovy rezim Al1
Maximalne otacky
Pozadovana hodnota - referenéné otacky

Pozadovana
hodnota

Normalizovana
pozadovana hodnota

Normalizovana
Vstupna hodnota vstupna hodnota
——— »|Normalizaci

0-10V

Al1-
Charakteristika

0—-+100 % -100 % — 0 —+100 %

PoZadovana hodnota otacok v %
PI regulator, pozadovana hodnota v %

1/10V, referenéné maximalne otacky

Napatovy vstup s referenciou Npay (0 — 10 V= 0 — ny,y). Charakteristiku mozete
prispdsobit' s Al1 Uprava mierky.

Prepina¢ S11 =V

5/0—20 mA, referenéné maximalne otacky
Poruchovy vstup 0 — 20 mA = 0 — n,,y. P110 Al1 Uprava mierky je nedginna.
Prepina€ S11 = mA

6 /4 — 20 mA, referenéné maximalne otacky
Poruchovy vstup 4 — 20 mA = 0 — n,,y. P110 Al1 Uprava mierky je nedginna.
Prepina€ S11 = mA

7/0-10V, referentné n

8/0-20 mA, referenéné n

9/4 —20 mA, referencné n

Rozsah nastavenia: 0 — 100 %

Rozsah nastavenia: =100 — 0 — +100 %

Rozsah nastavenia: 0 — 100 %
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Parametre
Vysvetlenie parametrov

P119 Al1-

charakteristika y2

Rozsah nastavenia: =100 — 0 — +100 %

Oboma suradnicami x1/y1 a x2 / y2 sa opisuje 2-bodova charakteristika, ktorti vyhod-
nocuje analégovy vstup Al1.

Normalizovana pozadovana hodnota

+100 %
=
7 0%

| Nastavenie z vyroby

’— -
% : 7 Vstupna
//&4//ln;]A ! L/ | hodnota

0000 ' '/" ' +100 %
A?%/%/%/// 5 , Priklad 10V

O’ W% 20 mA

3
R

Skupina parametrov 12. Analégovy vstup Al2 / FBG, ovladac¢ poZadovanej hodnoty (volitelny)

P120 Prevadzkovy

rezim Al2

Land

|

P121 Dopinkovy
FBG ovladac
poZadovanej
hodnoty

Sk

T

Analégovy vstup Al2 je k dispozicii len s volitelnym analégovym modulom FIO11B.
Maximalne otacky

Pozadovana
hodnota

Normalizovana Normalizovana otacok
Vstupna hodnota vstupna hodnota A2 pozadovana hodnota v min~
—————>|Normalizécia > risti
10V -0-10V 100 % —  |Craraktenistkal 50 9 — 0 — +100 %
0-+100 %

Pozadovana hodnota otacok v %
PI regulator, pozadovana hodnota v %

0 / Ziadna funkcia
Nepouzije sa pozadovana hodnota na analégovom vstupe Al2.
1/0—-+10V + pozadovana hodnota / 100 % zodpoveda Ny«

Posudzovana poZzadovana hodnota na Al2 sa pripocita so spravnym znamienkom
k pozadovanej hodnote 1 (= Al1).

2/0-10V Prudové obmedzenie / 100 % zodpoveda | ,ax

Vstup sluzi ako externé pradové obmedzenie.

0/ Vypnuty
Jednotka nezohladiuje hodnotu ovlddaca poZadovanej hodnoty ovladacej jednotky
FBG11.

1/ Zapnuty

Hodnota ovladaca pozadovanej hodnoty ovladacej jednotky FBG11 sa prida k nasta-
venému zdroju poZzadovanych hodnét bipolarny / pevna pozadovana hodnota, uni-
polarny / pevna pozadovana hodnota, RS485 / pevna pozadovana hodnota, frek-
vencny vstup / pevna pozadovana hodnota alebo SBus / pevna pozadovana
hodnota. Doplnok sa prejavi na pevnej poZadovanej hodnote.

2 | Zapnuty (bez pevnej pozadovanej hodnoty)

Hodnota ovladaca pozadovanej hodnoty ovladacej jednotky FBG11 sa prida k nasta-
venému zdroju pozadovanych hodnét bipolarny / pevna pozadovana hodnota, uni-
polarny / pevna pozadovana hodnota, RS485 / pevna pozadovana hodnota, frek-
vencny vstup / pevna pozadovana hodnota alebo SBus / pevna pozadovana
hodnota. Doplnok sa neprejavi na pevnych pozadovanych hodnotach.
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Parametre
Vysvetlenie parametrov

P122 Smer
otacania,
manualne
ovladanie cez FBG

Ehart

|

P126 Al2-
charakteristika x1

Lo

|

P127 Al2-
charakteristika y1

LDHE

T

P128 Al2-
charakteristika x2

Dxl

Lo

|

P127 Al2-
charakteristika y2

LDHE

T

Nastavenie pozadovanej hodnoty s ovladacom pozadovanej hodnoty ovladacej jed-
notky FBG11 v manualnom ovladani FBG.

0 / Unipolarne vpravo

Nastavitefné otacky: 0 az +na .

1/ Unipolarne vlfavo
Nastavitelné otacky: 0 az —ny .

2 / Bipolarne vpravo a vlavo
Nastavitelné otacky: —Np oy @Z +Npyax-

Rozsah nastavenia: =100 — 0 — +100 % (-10 -0 —+10V)

Rozsah nastavenia: =100 — 0 — +100 % (—Npax — 0 — +Npmax / 0 — Imax)

Rozsah nastavenia: =100 — 0 — +100 % (<10 -0 - +10 V)

Rozsah nastavenia: =100 — 0 — +100 % (—Npax — 0 — #Nmay / 0 — Inax)

Oboma suradnicami x1/y1 a x2 / y2 sa opisuje charakteristika, ktorou sa vyhodnocuje
analdgovy vstup.

Normalizovana pozadovana hodnota

+100 %
| Nastavenie z vyroby
0 %1 , 27 Vstupna
—-100 % L L L 9\/ ! L 7 ! hodnota
-10V o 2 +100 %
+4 Priklad +10V
7/
17
4
_—_ - -
-100 %
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Parametre
Vysvetlenie parametrov P60,

P600

Skupina parametrov 13. / 14. Rampy otacok 1/ 2

P130/P140
Rampa t11/t21
hore

P131/P141
Rampa t11/t21
dole

'E

P134/P144
Rampa t12 /t22
hore = dole

Londk

'E

P135/P145
S-krivka t12 / t22

Lo

'E

P136/P146
Rampa zastavenia
t13/t23 hore =
dole

Londk

'E

Casy ramp sa vztahuju na zmenu pozadovanej hodnoty An = 3 000 1/min. Rampy t11/
t21 hore a t11 /121 dole su u&inné pri zmene poZadovanej hodnoty. Pri odstraneni uvol-
nenia tladidlom STOP / RESET alebo cez svorky je u¢inna rampa zastavenia t13 / t23.

Rozsah nastavenia: 0 — 2 — 2 000 s; Rampa zrychlovania

Rozsah nastavenia: 0 — 2 — 2 000 s; Rampa spomalenia

Rozsah nastavenia: 0—10-2000 s
Pre tieto rampy plati hore = dole a vpravo = vlavo.

Rampy t12 / 122 sa aktivuju binarnym vstupom (— P601 — P608), ktory je naprogramo-
vany funkciou "Prepnutie ramp ota€ok".

Funkcia je aktivna len pri vybere t12 / 122.
Rozsah nastavenia: 0/1/2/3 (0 = Vyp, 1 =slaba, 2 = stredna, 3 = silna)

2. rampu (112 / t22) suboru parametrov 1 a 2 mozno zaokruhlit' s 3 stupfiami zakrivenia,
aby sa dosiahlo jemnejSie zrychlenie pohonu.

Uginok S-krivky:

Ue

-------- Zadana pozadovana hodnota
————— Bez S-krivky
S S-krivkou

»
>

t

Zacata S-krivka sa prerusi rampou zastavenia t13 / t23 a prepnutim na rampu t11/t21.
Stiahnutie pozadovanej hodnoty alebo zastavenie cez vstupné svorky vedie k tomu, ze
sa ukonci zaCaty S-obluk. Pohon méze zrychlit napriek odobratiu poZzadovanej hodnoty.

Rozsah nastavenia: 0—2-20s
Rampa zastavenia pri prepnuti do prevadzkového stavu "ZIADNE UVOLNENIE".
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P6..
3 Parametre
)

Vysvetlenie parametrov

P600
P139/P149 Rozsah nastavenia: Yes (Ano) / No (Nie)
Sledovanie rampy  ak spomalovacie rampy nastavite omnoho kratsie, ako to fyzicky dokaze realizovat
1/2 zariadenie, po uplynuti sledovacieho €asu nasleduje kone&né odpojenie este beziaceho
o pohonu. Okrem chybového hlasenia to spdsobi aj zvySené opotrebovanie brzdy.
g Okrem toho sa musi zvySit nastavenie prisluSnej rampy, ak Timeout rampy nastane

v désledku nerealizovatelnej predvolenej rampy.

Tento parameter predstavuje dodato¢nu sledovaciu funkciu sledovania otacok. Plati ale
len pre zostupnu rampu. Pri nezelanom sledovani otaCok moze sledovat zostupnu
rampu, rampu zastavenia alebo rampu nudzového zastavenia.

Skupina parametrov 15. Funkcia potenciometra motora
Pozri tiez P100 Zdroj poZadovanej hodnoty.
Casy ramp sa vztahuju na zmenu poZadovanej hodnoty An = 3 000 1/min.

P150 Rampa t3 Rozsah nastavenia: 0,2 -20-50 s

hore = dole Rampe je uginna pri pouziti funkcie svoriek Potenciometer motora hore a Potenciometer

motora dole.

Land

P152 Ulozit Off /1 V

posvlednu ) Menic startuje s npyn:
poZadovanu i i jjani
ooty * Po vypnuti a zapnuti napajania

¢ Po odobrati uvolnenia
L

Ak potenciometer motora pouZzivate na trvalé prestavovanie otacok, parameter P152
Ulozit poslednu poZadovanu hodnotu musite nastavit na "Off". V opaénom pripade
sa po cca 100 000 uloZeni do pamate zobrazi chybové hlasenie F25 EEPROM.

Ukladanie len pri zmene pozadovanej hodnoty. Po vybere pevnej poZzadovanej
hodnoty sa pevna pozadovana hodnota prevezme ako hodnota potenciometra
motora.

On/Zap
Meni¢ S&tartuje s posledne nastavenou poZadovanou hodnotou potenciometra
motora:
* Po vypnuti a zapnuti napajania
* Po odobrati uvolnenia

Po vybere pevnej poZzadovanej hodnoty sa znovu prevezme poZadovana hodnota
potenciometra motora.

Skupina parametrov 16. / 17. Pevné poZadované hodnoty 1/ 2

Pevné pozadované hodnoty mbzete aktivovat cez binarne vstupy DI02 — DIOS s argu-
mentami n11 / n21 alebo n12 / n22 a FIX SETPT. SW.OV (Parameter P60 ). Aktivujte
pevné pozadované hodnoty n13/n23, pricom 2 binarne vstupy obsadite funkciamin11 /
n21 an12/n22 a na oba privediete 1-signal.

P160/P170 Rozsah nastavenia: =5 000 — 150 — 5 000 1/min
Interna

poZadovana

hodnota n11/n21

116 Systémova prirucka — MOVITRAC® B




Parametre
Vysvetlenie parametrov

P161/P171
Interna
poZadovana
hodnota n12 /n22

P162/P172
Interna
poZadovana
hodnota n13/n23

P163/P173 n11/
n21 Pl regqulator

P164/P174 n12/
n22 Pl regqulator

P165/P175n13/
n23 Pl regqulator

Rozsah nastavenia

Rozsah nastavenia

Rozsah nastavenia

Rozsah nastavenia:

Rozsah nastavenia

: =5 000 — 750 — 5 000 1/min

:—5000 - 1500 — 5 000 1/min

P60. 3

P600

:0-3-100 %. Pozri kapitolu "PI regulator" (— str. 186).

0— 15— 100 %. Pozri kapitolu "PI regulator" (— str. 186).

: 0 —30 - 100 %. Pozri kapitolu "PI regulator" (— str. 186).

3.1.3 Skupina parametrov 2.. Parametre regulatora

Skupina parametrov 25. Pl regulator

P250 PI regulator

Lﬂnh

T

P251 Zosilnenie P

Lo

P252 Zlozka |

Land

Vysvetlivky k parametrom najdete v kapitole "PI regulator” (— str. 186).

Pl regulator

P250 PI regulator

Normalny
Invertovany

Pozadovana
hodnota %

Skutocna
hodnota
Al %

Regula¢na
odchylka

0/ Off

P252 Zlozka |

””’/”4

P251 Zosilnenie P

P301/311n
P302/312n,.

PoZadovana hodnota otacok (hodnota)

Pl regulator vypnuty.

1/ Normalne

Pl regulator zapnuty normalne.

2 [ Invertovany

Pl regulator zapnuty invertovane.

Rozsah nastavenia

Rozsah nastavenia

Systémova prirucka — MOVITRAC® B
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P6..

Parametre
£60; Vysvetlenie parametrov

P600

3.1.4 Skupina parametrov 3.. Parametre motora

Touto skupinou parametrov prispésobite meni¢ na motor.

Skupina parametrov 30. / 31. Obmedzenia 1/ 2

P300/P310
Otacky Start — stop
1/2

Lo

'E

AUTO

P301/P311
Minimalne otacky
1/2

Lo

'E

AUTO

P302/P312
Maximalne otacky
1/2

AUTO

Rozsah nastavenia: 0 — 150 1/min

Ak pozadované otacky lezia nad otackami Start-stop, uvolnenie sa vykona s otackami
Start-stop. Prechod na pozadované otacky sa vykona s aktivhou rampou otacok. Ak
pozadované otacky lezia pod otackami Start-stop, pozadovana hodnota bude okamzite
aktivna.

Pri prevadzkovom rezime VFC & zdvihacie zariadenia sa uvolnenie vzdy realizuje
s menovitymi preklzovymi otackami motora.

Otacky Start-stop sa pri uvadzani do prevadzky nastavia na 50 % menovitych preklzo-
vych otacok.

Pri vykonavani prikazu zastavenia toto nastavenie ur€uje aj najmensie otacky, pri kto-
rych sa odpoji napajanie motora alebo sa nasadi domagnetizacia a aktivuje sa brzda.

Rozsah nastavenia: 0 — 15 — 5 500 1/min

Hodnota otacok, ktora nesmie byt niZSia ani pri zadani poZadovanej hodnoty nula. Mini-
malne otacky platia aj vtedy, ak sa nastavili Ny < Ngtart / stop-

Pozor:

+ Pri aktivovanej funkcii zdvihacieho zariadenia su minimalne otacky 15 1/min, aj ked
sa Ny, hastavili na mensiu hodnotu.

* Aby sa umoznil vofny pohyb koncového snimaca aj s mensimi rychlostami, nie je
aktivny pri nabehnutom hardvérovom koncovom spinaci nyp.

Rozsah nastavenia: 0 — 1 500 — 5 500 1/min

Zadavana pozZadovana hodnota nesmie prekro€it tu nastavenu hodnotu. Ak su
zadané Np,in > Nmax Plati pre minimalne otacky aj maximalne ota¢ky hodnota nasta-
Vena v Nppax-

V prevadzkovom rezime VFC a VFC + DC-BRAKING. mbzete ako maximalne otac-
ky v zavislosti od poctu pélov zadavat tieto hodnoty:

*  2-p6lovy: maximalne 5 500 1/min
* 4-polovy: maximalne 4 000 1/min
*  6-pdlovy: maximalne 2 600 1/min
* 8-pdélovy: maximalne 2 000 1/min
Pri zadani vysSich hodndt sa moze objavit chyba FO8 Sledovanie otacok.

Pri uvadzani do prevadzky zariadenie automaticky nastavi maximalne otacky na
okrajové otacky.

Systémova prirucka — MOVITRAC® B




Parametre
Vysvetlenie parametrov P60,

P303/P313
Prudové
obmedzenie 1/ 2

Lo

'E

AUTO

P600

Rozsah nastavenia: 0 — 150 % Iy

Interné pradové obmedzenie sa vztahuje na zdanlivy prud, teda na vystupny prad
menica. V oblasti zoslabenia pola meni¢ automaticky interne znizi pridové obme-
dzenie. Tym meni€ realizuje ochranu motora proti preto€eniu.

Pri aktivovanej funkcii zdvihacieho zariadenia sa ignoruje prddové obmedzenie,
ktoré je menSie ako menovity prud motora.

Skupina parametrov 32. / 33. Nastavenie motora 1/ 2

P320/P330
Automatickeé
nastavenie 1/ 2

T

'E

AUTO

P321/P331 Boost
1/2

Lﬂnh

'E

AUTO

P322 /P332 IxR-
kompenzacia 1/ 2

Lo

3

AUTO

Funkciu P320 / P330 Automatické nastavenie pouzivajte len pri jednomotorovej pre-
vadzke. Tuto funkciu mdzete pouzit pre vSetky motory a regulacie. Meni¢ pocas pred-
magnetizacie zmeria motor a nastavi parameter P322 / P332 IxR-kompenzacia.
Hodnoty sa uloZia do doCasnej pamate.

Motor sa nezmeria, ak:
« P320/P330 Automatické nastavenie = "Off".
» Aktivovany je prevadzkovy rezim VFC & letmy Start.

* Nastaveny €as predmagnetizacie je kratSi o viac nez 30 ms ako ¢as predmagnetiza-
cie vypocitany v uvedeni do prevadzky.

Ked vypnete automatické nastavenie, posledne namerané hodnoty sa uloZia trvalo.
Vyrobné nastavenie parametrov P321 — P324 / P331 — P334 zavisi od motora.

Off / Vypnuté
Ziadne automatické nastavenie: Meni¢ nezmeria motor.

On / Zapnuté

Automatické nastavenie: Meni¢ zmeria motor pri kazdom prechode do prevadzkové-
ho stavu "UVOLNENIE".

Rozsah nastavenia: 0 — 100 %

Hodnota sa vypocita pri uvedeni do prevadzky. Pre prevadzkové rezimy VFC je hodnota
"0". Bezne nie je potrebné manualne nastavenie. V ur€itych pripadoch méze byt
potrebné manualne nastavenie na zvySenie zaberového momentu, tu maju zmysel
hodnoty do maximalne 30 % z IxR. Pre prevadzkové rezimy U/f sa nastavuje 1/3 z IxR.
V uréitych pripadoch moze byt potrebné manualne nastavenie na zvySenie zaberového
momentu, tu maju zmysel hodnoty do maximalne 60 % z IxR.

Rozsah nastavenia: 0 — 100 %

Pri P320 / P330 Automatické nastavenie = "On" meni¢ automaticky nastavi hodnotu.
Manualne zmeny tohto parametra su vyhradené pre optimalizaciu Specialistami.
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P6..

Parametre
£60; Vysvetlenie parametrov
P600
P323/P333 Cas Rozsah nastavenia: 0 —2 s
predmagnetizacie  pr yyolneni meniéa predmagnetizacia zabezpedi vytvorenie magnetického pola
1/2 v motore.
3
AUTO
P324 /P334 Rozsah nastavenia: 0 — 500 1/min
K;()/mp;a/}z;aa Kompenzacia sklzu zvySuje presnost otadok motora. Do parametra sa ruéne zadava
skizu

L

'E

AUTO

hodnota menovitého sklzu pripojeného motora. Na vyrovnanie rozptylu motora zadajte
hodnotu, ktora sa od menovitého skizu neliSi o viac nez 20 %.

Kompenzacia sklzu je dimenzovana pre pomer momentu zotrvadnosti zataze
a momentu zotrvaénosti motora < 10. Ak je tento pomer vacsi a pohon kmita, kompen-
zacia sklzu sa musi znizZit’ a pripadne dokonca nastavit na "0".

Skupina parametrov 34. Ochrana motora

P340/ P342
Ochrana motora
1/2

'E

Rozsah nastavenia: OFF / ON ASYNCHRONOUS / ON SERVO

Podla pripojeného motora (synchronny alebo asynchronny motor) ma tato funkcia tieto
ucinky.

OFE: Funkcia nie je aktivna

ON ASYNCHRONOUS:

Meni& MOVITRAC® B pri aktivacii tejto funkcie elektronicky prebera tepelnd ochranu pri-
pojeného motora. Funkcia ochrany motora je vo vacsine pripadov porovnatefna s kla-
sickou tepelnou ochranou (isti€¢ motora) a navy$e zohladnuje chladenie viastnym venti-
latorom zavislym od otacok. Vytazenie motora sa uréuje vystupnym prudom menica,
spdsobom hladenia, otaCkami motora a Casom. Za zaklad tepelného modelu motora
slUzia pri uvadzani do prevadzky (MOVITOOLS® MotionStudio/DBG60B) zadané udaje
motora a dodrzanie prevadzkovych podmienok predpisanych pre motor.

« UPOZORNENIE

Ak treba motor chranit proti vypadku ventilacie, upchatiu vzduchovych kanalov
a pod., ako ochranu pouzite termistor TF alebo bimetalovy spina¢ TH.
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Parametre
Vysvetlenie parametrov

V suvislosti s ochranou motora su k dispozicii tieto signalizacné a zobrazovacie funkcie:

Parameter Signalizaéna a zobrazovacia funkcia

P0O06 / POO7 Vytazenie motora 1/ 2 Zobrazenie vytazenia motora pre subor parametrov 1/ 2

P832 Reakcia na PRETAZENIE MOTORA | Reakcia na chybu meniéa pri dosiahnuti P006 / PO07 Vyta-
Zenie motora 1/ 2 vo vySke 110 %.

Nudzové zastavenie / porucha

K tomu treba nastavit’ tieto parametre:

Parameter Nastavenie / vyznam

P341/P343 Spbsob chladenia 1/2 Vlastné alebo vynutené chladenie

Binarny vystup programovatelny na: Predbezna vystraha, ak P006 / PO07 VytaZzenie motora 1/ 2
«  VytaZenie motora 1 prekro¢i hodnotu 100 %. V takomto pripade sa programo-

«  VytaZenie motora 2 vany vystup nastavi na "0" =0 V.

Pozor: Vypnutim menica (siet a 24 V externe) sa vytaZzenie motora vzdy nastavi na "0",
tzn. po opatovnom zapnuti sa nezohfFadni existujlce ohriatie motora.

Funkcia ochrany motora spracuje vytaZenie pripojenych motorov oddelene pre oba
subory parametrov. Ak je na meni¢ pevne pripojeny len jeden motor a funkcia "Prepina-
nie suboru parametrov" sa vyuziva len na riadenie, potom sa nesmie pouzivat funkcia
ochrany motora. Pri skupinovych pohonoch sa takisto nesmie pouzivat funkcia ochrany
motora, pretoZze nemozno spolahlivo chranit kazdy motor.

ON SERVO:

* Motor bez teplotného snimaca KTY: MOVIDRIVE® B na zaklade prudu vypocita
a zobrazi vytaZzenie motora. U&elom je uZ po niekolkych cykloch alebo po&as uva-
dzania do prevadzky zistit, ¢i sa pohon odstavi na zaklade pretazenia s chybou
F31 TF-aktivacia. Toto nastavenie je mozné len pre subor parametrov 1.

Predpoklady: Urovanie vytazenosti motora berie vZdy ako vztaznu veli€¢inu meno-
vity prud motora. Na ziskanie €o najexaktnejSieho vysledku, s akym vytaZzenim
pohana pripojeny motor strojovy cyklus, sa musi zadat trvanie strojového cyklu.

V suvislosti s ochranou motora su k dispozicii tieto signalizacné a zobrazovacie

funkcie:
Parameter Signalizaéna a zobrazovacia funkcia
P0O06 Vytazenie motora 1 Zobrazenie vytazenia motora pre subor parametrov 1. Plati

po cca 10 az 20 cykloch resp. po cca 2 s a vyhodnotit sa da
pomocou IPOSPUS® glebo PLC.

P0O07 Vytazenie motora 2 V nastaveni P340 = ON SERVO bez funkcie
P832 Reakcia na PRETAZENIE MOTORA | V nastaveni P340 = ON SERVO bez funkcie

Nastavte tieto parametre:

Parameter Nastavenie / Vyznam

P344 Interval ochrana motora Zodpoveda strojovému cyklu aplikacie. Rozsah: 0,1s—-20s
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P6..

Parametre

£60; Vysvetlenie parametrov

P600

P341/P343
Spdsob chladenia
1/2

'E

P345/P346
Sledovanie I\-UL

o

'E

AUTO

« UPOZORNENIE

Aktivaciou funkcie sa nebude realizovat’ sledovanie a ochrana pripojeného motora.
Ochrana sa musi zabezpecit pomocou TF / TH.

Aj programovanie binarneho vystupu na vytazenie motora "Motor utilization_1" alebo
"Motor utilization_2" je nelg&inné pri nastaveni P340 = "ON SERVO".

*  Motor SEW s teplotnym snimacom KTY: Vytazenie motora sa vypocita na zaklade
modelu motora ulozeného v meni¢i MOVITRAC® B (P006 Viytazenie motora 1, P0O18
Viytazenie KTY 1). Ak sa dosiahne od motora zavisla medza odpojenia, meni¢ sa
vypne s reakciou nastavenou v P832 Reakcia na pretazenie motora. V tomto pri-
pade su nastavenia v P341 a P344 neucinné.

Rozsah nastavenia;: FAN COOLED / FORCED COOLING (Vlastné chladenie / Vynute-
né chladenie)

Pre €o najpresnejsi vypocet tepelného zatazenia motora, ako je uvedené v P340/ P342
Ochrana motora 1/ 2, je potrebné poznat spdsob chladenia motora.

Rozsah nastavenia: 0,1 — 500 A

Funkcia sa neda vypnut. Vyrobné nastavenie zavisi od menovitého vykonu menica
MOVITRAC® B a nastavuje sa na menovity prad motora SEW rovnakého vykonu.

Pri 150 % menovitého pridu motora sa menic vypne po 5 minatach.
Pri 500 % menovitého prudu motora sa meni¢ vypne po 20 sekundach.

3.1.5 Skupina parametrov 4.. Referen¢né signalizacie

Nasledujuce referencné hodnoty sliZia na zaznamenavanie a signalizovanie urcitych
prevadzkovych stavov. VSetky hlasenia skupiny parametrov 4.. mbzZete posielat cez
binarne vystupy.

Binarne signaly su platné len vtedy, ak meni¢ po zapnuti hlasi READY (pripraveny na
prevadzku).
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Parametre
Vysvetlenie parametrov P60,

P600

Skupina parametrov 40. Hlasenie referenénych otacok

P400 Referenéné
otacky

LDHE

P401 Hysterézia

Lard

P402 Oneskorenie

Lﬂnh

P403 Hlasenie =
Il1 n pri

Lo

Ak st otacky mensSie alebo vacSie ako nastavené referenéné otacky, menic vysle hlase-
nie "1" pri P403.

Hlasenie referenénych otacok

n a l

Nref / \ _ P401
\ P400
: \ / -
1
1

“Nref . -
! N\ /

v 402 ! | \

P403: Inl > Ny T
0

o
¢
T
+
f
f

P403: Inl < Mg |
0

Rozsah nastavenia: 0 — 750 — 5 000 1/min

Rozsah nastavenia: 0 — 100 — 500 1/min

Rozsah nastavenia:0—-1-9s

0/n < npef
1/n>negs

Systémova prirucka — MOVITRAC® B

123



P6..
3 Parametre
)

Vysvetlenie parametrov

P600

Skupina parametrov 43. Hlasenie referenéného pradu
Hlasenie, ked vystupny prud je vacsi alebo mensi ako referenéna hodnota.

| a

| / \ l P431

P430

y

NV

P433: 111>1

ref

0

1

ref

0

P433: 1<

SRR N AR S R
f

SRR I N S
't

PR B N 4
't

9007199902738315

P430 Referencna Rozsah nastavenia: 0 — 100 — 150 % Iy
hodnota pradu

LDHE

P431 Hysterézia Rozsah nastavenia: 0 -5 - 30 % Iy

Lol

P432 Oneskorenie = Rozsah nastavenia:0—1-9s

Lﬂnh

P433 Hlasenie = 0/1< Ir_f
"1"prl 1 / I > Iref

Skupina parametrov 44. Hlasenie Imax
Hlasenie, ked meni¢ dosiahol pradové obmedzenie.

P440 Hysterézia Rozsah nastavenia: 0 —5 - 50 % Iy

P441 Oneskorenie = Rozsah nastavenia:0—-1-9s

P442 Hlasenie = 0/1=1lmnax
1" pri 1/1<1

Lnnb
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P6..
Parametre

Vysvetlenie parametrov P60,
P600

Skupina parametrov 45. Pl regulator Referencné hlasenie
Pozri tieZ kapitolu "PI regulator / Referenéné hlasenie" (— str. 189).
Tieto parametre urcuju, ¢i a ako sa aktivuje PI-Referen¢né hlasenie

P450 PI skuto¢na 0.0 -100,0 %

hodnota

referen¢na

P451 Hlasenie = 0 / Pl-skuto¢na hodnota < PI-Ref
"1" pri 1/ Pl-skuto&na hodnota > PI-Ref

LDHE

3.1.6 Skupina parametrov 5.. Kontrolné funkcie
Skupina parametrov 50. Sledovanie otacok 1/ 2

Pohon dosiahne poZzadovanou hodnotou vyZadované otacky len vtedy, ked ma k dispo-
zicii dostato¢ny kratiaci moment. Ak meni¢ dosiahne P303 Prudové obmedzenie,
vychadza z toho, Ze nedosiahne pozadované otacky. Ak menic prekroCi pradové obme-
dzenie dlhSie ako P501 Oneskorenie, aktivuje sa sledovanie otacok.

P500/ P502 Off / Vypnuté
f//eg’ovan/e otacok  on / Motor / regenerative (Zapnuté / motoricky / generatoricky)

Funkcia sledovania otd€ok v motorickom a generatorickom rezime motora

Lol

'E

P501/P503 Rozsah nastavenia: 0—1-10s

Oneskorenie 1/2  pyj zrychiovani a spomalovani alebo pri zataZovych $pickach sa moze kratkodobo

dosiahnut’ prudové obmedzenie. Brani neZelanému aktivovaniu sledovania otacok
nastavenim oneskorenia. Sledovanie sa aktivuje, ked' sa pradové obmedzenie dosiahne
E pocCas oneskorenia.

Lﬂnh
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Parametre
Vysvetlenie parametrov

Skupina parametrov 54. Sledovanie prevodovky / motora

P540 Reakcia na
kmitanie pohonu /
Vystraha

o

P541 Reakcia na
kmitanie pohonu /
Chyba

L

P542 Reakcia na
starnutie oleja /
Vystraha

Lo

P543 Reakcia na
starnutie oleja /
Chyba

Land

126

Tymito parametrami sa nastavuje reakcia, ktora sa vyvola pri probléme s motorom
alebo prevodovkou. Ktomu je potrebné realizovat zodpovedajlice programovanie
binarnych vstupov. Reakcie na chybu sa aktivuju v stave menia Blokovanie reguléatora
alebo Ziadne uvolnenie.

Hlasenia binarnych vstupov sa filtruju s ¢asovou konstantou 10 s. Signal musi byt pri-
vedeny aspon 10 s.

Reakcia Opis

0/ Ziadna reakcia Nezobrazi sa ani chyba ani sa nevykona reakcia na chybu. Signali-
zovana chyba sa uplne ignoruje.

1/ Zobrazit chybu Zobrazi sa chyba, nastavi sa poruchovy vystup (ak je naprogramo-
vany). V opaénom pripade jednotka nevykona zZiadnu reakciu na
chybu. Chybu mozno potvrdit resetom (svorka, RS485, priemyselna
zbernica, Auto-Reset).

2 /| Okamzité zastavenie / Porucha | Vykona sa okamzité zastavenie pohonu s chybovym hlasenim.
Zablokuje sa koncovy stupen a aktivuje sa brzda. Zrusi sa hlasenie
pripravenosti a nastavi sa poruchovy vystup, ak je naprogramovany.
Opatovny Start je mozny az po vykonani resetu chyby, pri ktorom sa
meni¢ znovu inicializuje.

4 | Rychle zastavenie / Porucha Nasleduje zabrzdenie pohonu po nastavenej rampe zastavenia t13 /
t23. Po dosiahnuti otaCok zastavenia sa zablokuje koncovy stuperi
a aktivuje sa brzda. Okamzite sa vysle chybové hlasenie. Zrusi sa
hlasenie pripravenosti a nastavi sa poruchovy vystup, ak je naprog-
ramovany. Opatovny Start je mozny az po vykonani resetu chyby, pri
ktorom sa meni¢ znovu inicializuje.

7 | Rychle zastavenie / Vystraha Nasleduje zabrzdenie pohonu po nastavenej rampe zastavenia t13 /
t23. Po dosiahnuti otacok zastavenia sa zablokuje koncovy stupen
a aktivuje sa brzda. Okamzite sa vys$le chybové hlasenie. Nasleduje
poruchové hlasenie cez svorku, ak je naprogramovana. Zrusi sa hla-
senie pripravenosti. Ak sa chyba odstrani internym postupom alebo
resetom chyby, pohon sa rozbehne bez toho, aby sa musela vykonat
opatovna inicializacia zariadenia.

Zobrazenie chyby

Ak snima¢ kmitania pohonu hlasi vystrahu, meni¢ vykona nastavenu reakciu.

Rychle zastavenie / Vystraha

Ak snimac¢ kmitania pohonu hlasi vystrahu, meni¢ vykona nastavenu reakciu.

Zobrazenie chyby

Ak snimag starnutia oleja hlasi vystrahu, meni¢ vykona nastavenu reakciu.

Zobrazenie chyby

Ak snimac starnutia oleja hlasi chybu, meni¢ vykona nastavenu reakciu.
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Vysvetlenie parametrov P60,

P544 Starnutie
oleja / ZvySena
teplota

Lo

P545 Starnutie
oleja / Hlasenie
pripravenosti

Land

P549 Reakcia na
opotrebovanie
brzdy

Lo

P600

Zobrazenie chyby

Ak snimac starnutia oleja hlasi zvySenu teplotu, meni¢ vykona nastavenu reakciu.

Zobrazenie chyby

Ak snimac starnutia oleja zrusi hlasenie pripravenosti, meni¢ vykona nastavenu reakciu.

Zobrazenie chyby

Ak sa aktivuje snimac opotrebovania brzdy, meni¢ vykona nastavenu reakciu.

Skupina parametrov 56. Pridové obmedzenie pre elektromotory pracujuce vo vybusnom prostredi

P560 Prudové
obmedzenie
elektromotora
do vybusného
prostredia

AUTO

Skupina parametrov P56. Priadové obmedzenie pre elektromotory pracujice vo vybus-
nom prostredi obsahuje Specifické indikované hodnoty a nastavenia pre funkciu "Cur-
rent Limitation in the Ex e Motor on Inverter". Nastavenie z vyroby je zvyraznené pod-
Ciarknutim. Vyrobné nastavenie plati pre stav pri dodani.

Frekvencia niZSia neZ frekvencia A a vy3Sia neZ menovita frekvencia motora su dlho-
dobo nepripustné. Vzdy plati:

» frekvencia A < frekvencia B < frekvencia C < frekvencia D < frekvencia E
Pre motory do vybusného prostredia cudzich vyrobcov sa musia nastavenia vykonat
ruéne.

rudové obmedzenie Iy,

A

151c ; Iy ;
T + 1
I | :
I . ;
e c 1 D !
IN(Momn lar | !
- | 2 H
i B s
I ‘
B E
|
Zavisi od ¥

Dovoleny rozsah

fa fa o] 2ak D fe fiHz

typu motora

\j

9007200296570891

Tato funkcia je automaticky aktivna vtedy, ak sa predtym uviedol do prevadzky motor
do vybusného prostredia.

Rozsah nastavenia: On / Off (zap / vyp)
On: Prudové obmedzenie pre motory do vybusného prostredia je aktivované
(prudové obmedzenie A < pradové obmedzenie B < prudové obmedzenie C)

Uvedenim do prevadzky sa pre motory, ktoré su vybrané a schvéalené pre prevadzku vo
vybusnom prostredi, aktivuje prudové obmedzenie.
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Parametre

£60; Vysvetlenie parametrov

P600

P561 Frekvencia A

AUTO

P562 Prudové
obmedzenie A

AUTO

P563 Frekvencia B

AUTO

P564 Prudové
obmedzenie B

AUTO

P565 Frekvencia C

AUTO

P566 Prudové
obmedzenie C

AUTO

P567 Frekvencia D

AUTO

P568 Prudové
obmedzenie D

AUTO

Rozsah nastavenia: 0 — 5 - 60 Hz

Hodnota pre minimalnu prevadzkovu frekvenciu fa. Cas trvania prevadzky na prevadz-
kovej frekvencii A, nezavisle od hodnoty prudu, je 60 sekund. Po uplynuti tohto ¢asu sa
meni¢ vypne a vyda chybové hlasenie F110 Ochrana do vybusného prostredia.

Rozsah nastavenia: 0 — 50 — 150 %

Prudové obmedzenie, ktoré je schvalené pri prevadzkovej frekvencii f5. Priebeh medzi
pradovymi obmedzeniami A a B je linearny.

Rozsah nastavenia: 0 — 10 — 104 Hz
Hodnota prevadzkovej frekvencie fg.

Rozsah nastavenia: 0 — 80 — 200 %

Prudové obmedzenie, ktoré je schvalené pri prevadzkovej frekvencii fg. Priebeh medzi
prudovymi obmedzeniami B a C je linearny.

Rozsah nastavenia: 0 — 25 - 104 Hz
Hodnota prevadzkovej frekvencie f¢.

Rozsah nastavenia: 0 — 100 — 200 %

Prudové obmedzenie, ktoré je schvalené pri prevadzkovej frekvencii fc. Priebeh medzi
prudovymi obmedzeniami C a D je linearny.

Rozsah nastavenia: 0 — 50 — 104 Hz
Hodnota prevadzkovej frekvencie fp.

Rozsah nastavenia: 0 — 100 — 200 %

Prudové obmedzenie, ktoré je schvalené pri prevadzkovej frekvencii fp. Priebeh medzi
pradovymi obmedzeniami D a E je linearny.

Skupina parametrov 57. Ochrana motora

P570 Frekvencia E

AUTO

P571 Pradové
obmedzenie E

AUTO

Rozsah nastavenia: 0 — 87 — 104 Hz

Rozsah nastavenia: 0 — 100 — 200 %

Prudové obmedzenie, ktoré je schvalené pri prevadzkovej frekvencii f.
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Vysvetlenie parametrov

3.1.7 Skupina parametrov 6.. Priradenie svoriek

Skupina parametrov 60. Binarne vstupy

DIO1 pevne priradené Vpravo / Stop

Reakcia Aktivny pri Aktivny pri stave menica
0-signal 1-signal Zablokovany Uvolneny
0: Ziadna funkcia - - - -
1: Uvolnenie / Stop Stop na rampe zastavenia | Uvolnenie Nie Ano
P136/P146
2: Vpravo / Stop Zastavenie na t11/t21 Uvolnenie, chod doprava | Nie Ano
3: Vlavo / Stop Zastavenie na t11/t21 Uvolnenie, chod dolava Nie Ano
4:n11/n21 Len externé pozadované | Zvolena pevna pozadova- | Nie Ano
hodnoty na hodnota
5:n12/n22 Len externé pozadované Pozri dole Nie Ano
hodnoty
6: Prepinanie pevnej poZzadovanej Zvolené pevné pozadova- | Zvolené pevné pozadova- | Ano Ano
hodnoty né hodnoty aktivheho né hodnoty neaktivneho
suboru parametrov suboru parametrov
7: Prepinanie suboru parametrov Subor parametrov 1 Subor parametrov 2 Ano Nie
8: Prepnutie rampy t11 / t21 aktivne t12 / t22 aktivne Ano Ano
9: Potenciometer motora, hore - Zvysit poZadovanu Nie Ano
hodnotu
10: Potenciometer motora, dole Externa chyba (F26) - Nie Ano
11: /Externa chyba Reset pri pozitivnom Cele | — Ano Ano
signalu ("0" na "1")
12: Reset po chybe Prevadzka v reZzime Volnobeh Slave Ano Ano
master / slave
19: Volnobeh Slave Neprevziat Prevziat poZzadovanu Nie Ano
hodnotu
20: Preberanie pozadovanej Externa chyba (F26) - Nie Ano
hodnoty je aktivne
26: Hlasenie TF (len DIO5) Prehriatie motora - Nie Ano
27: Vibracie / Vystraha Snimag hlasi vystrahu - Ano Ano
28: Vibracie / Chyba Snimag hlasi chybu - Ano Ano
29: Opotrebovanie brzdy Brzda je opotrebovana - Ano Ano
30: /Blokovanie regulatora Zablokovany Uvolneny Ano Ano
33: Starnutie oleja / Vystraha Snimag hlasi vystrahu - Ano Ano
34: Starnutie oleja / Chyba Snimaé hlasi chybu - Ano Ano
35: Starnutie oleja / ZvySena teplota | Snimac hlasi prehriatie - Ano Ano
36: Starnutie oleja / Pripraveny Snimag nie je pripraveny | — Ano Ano
Pevné
poZadované Povné posad s hodnot oni
hodnoty evné pozadované hodnoty pis

n11/n21="0"an12/n22 ="0"

Len externé poZzadované hodnoty

n11/n21="1"an12/n22 ="0" n11/n21
n11/n21="0"an12/n22 ="1" n12/n22
n11/n21="1"an12/n22="1" n13/n23
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Parametre
Vysvetlenie parametrov

P601 Binarny Vlavo / Stop
vstup DI02

S

P602 Binarny Uvolnenie
vstup DIO3

Shark

|

P603 Binarny n11/n21
vstup DI04

Sk

T

P604 Binarny n12 /n22
vstup DI05

Ehnrb

|

P608 Binarny Reset po chybe
vstup DI050

Shr

T

Skupina parametrov 61. Volitelné binarne vstupy

P610 Binarny Ziadna funkcia
vstup DI10

EHDFE

|

P611 Binérny Ziadna funkcia
vstup DI11

Shark

|

P612 Binarny Ziadna funkcia
vstup DI12

S

T

130 Systémova prirucka — MOVITRAC® B




Parametre

Vysvetlenie parametrov

P613 Binarny
vstup DI13

Ehart

|

P614 Binarny
vstup DI14

T

P615 Binarny
vstup DI15

EHDFE

|

P616 Binarny
vstup DI16

Shark

|

Ziadna funkcia

Ziadna funkcia

Ziadna funkcia

Ziadna funkcia
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Parametre
Vysvetlenie parametrov

Skupina parametrov 62. Binérne vystupy zékladnej jednotky

Na riadenie brzdového usmerfiovaca pouzivajte len binarny vystup DO02.

Reakcia Aktivny pri
0-signal 1-signal
0: Ziadna funkcia - -
1: /Porucha Zdruzené poruchové hlasenie -
2: Pripraveny na prevadzku Nepripraveny na prevadzku Pripraveny na prevadzku
3: Koncovy stuperi zapnut Jednotka je blokovana Jednotka je uvolnena a motor

pod prudom

IS

: ToCivé pole zapnut

5: Brzdu uvolnit

Ziadne to&ivé pole

Brzda je zabrzdena

Rotujuce tocivé pole

. Brzda je odbrzdena

(nie pri DO03)

8: Subor parametrov

9: Hlasenie referencnych otacok

1-aktivne
N > Nes/ N < Nes (P403)

2-aktivne

N < Npef/ N > Nyeg (P403)

11: Hlasenie porovnania pozadova-
na — skuto¢na hodnota

N # Npozad N = Npozad
Hlasenie, ked su otaCky rovné alebo nerovné poZadovanym
otaCkam.
1/min &
Moz AN 460 timin
a4 1
L N
po Lt
! I 1 1
v o 1 !
s achd
P e »
|
! 1
' 1
! 1
' 1
! 1
' 1
|

1
poz
0

Hlasenie ="1"prin=n

|

12: Hlasenie referenéného pradu

1> lrgr /| < Iy (P433)

| <ligf/ I > lres (P433)

13: Hiasenie Imax
21: IPOS vystup

| <lmax ! | = Inax (P442)

I = lmax /| < Inax (P442)

Zavisi od programu IPOS

22: /IPOS porucha

Poruchové hlasenie IPOS

23: Pl regulator — skuto¢na hodnota
referencie

Skuto¢na hodnota pri Pl regula-
cii prekrocila nastaveny prah

24: Pradové obmedzenie elektro-
motora do vybusného prostredia
aktivne

26: S-krivka sa vytvori

Prudové obmedzenie neaktivne

S-krivka sa nespocita

Pradové obmedzenie

S-krivka sa spocita

27: Bezpec€né zastavenie

30: /Ixt — vystraha

Zobrazenie "Bezpecné zastavenie" nie je bezpeénostne oriento-
vané a nesmie sa pouzivat v bezpec¢nostne technickych aplikaciach.

Bezna prevadzka

Ixt>115 %

31: Ixt — porucha

Bezna prevadzka

Ixt>125 %
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Parametre
Vysvetlenie parametrov

P620 Binarny
vystup DOO1

S

P621 Binarny
vystup DO02

Sk

|

P622 Binarny
vystup DO0O3

Sk

T

[PORUCHA

BRZDU UVOUNIT

PRIPRAVENY (volba 5 (BRZDU UVOLNIT) nie je mozna)

Skupina parametrov 64. Analégové vystupy AOT (volitelné)

P640 AO1

Analégovy vystup

Lo

|

Analdgovy vystup AO1 je k dispozicii len s volitelnym analégovym modulom FIO11B.

Vystupna hodnota _ Vztiahnuta .
100 % = vystupna hodnota AO1- Vystup
——— | Normalizacia > L f——————
3000 — 0 — 3000 min-" 100 % — 0 — +100 % charakteristika 0—_10V
100 — 0 — 100 Hz 0/4-20mA
0-100 % =0-150 % Iy
=0 - 150 % vytazenie zariadenia
9007199426629643

0 / Ziadna funkcia

Vysle sa charakteristikou vyhodnotena hodnota 0 %.

1/ Vstup generatora rampy (absolutna hodnota)
Pozadované otacky na vstupe interného generatora rampy
100 % zodpoveda 3 000 1/min

2 | Pozadované otacky (absolutna hodnota)

Platné pozadované otacky (vystup generatora rampy alebo akéna veli¢ina nadrade-
ného riadenia)

100 % zodpoveda 3 000 1/min

3 / Skuto¢né otacky (absolutna hodnota)
Frekvencia tocivého pola
100 % zodpoveda 3 000 1/min

4 | Skuto¢na frekvencia (absolitna hodnota)
100 % zodpoveda 100 Hz
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3 Parametre

£60; Vysvetlenie parametrov

P600

5/ Vystupny prud (absolutna hodnota)
Zdanlivy prud
100 % zodpoveda 150 % Iy
6 / Cinny prud (absolutna hodnota)
100 % zodpoveda 150 % Iy
7 | Vytazenie zariadenia
Momentalne vytazenie zariadenia
100 % zodpoveda 150 % vytazeniu zariadenia
11 / Skutoéné otacky (so znamienkom)
1100 % zodpoveda £3 000 1/min
12 / Skuto¢na frekvencia (so znamienkom)
Frekvencia toCivého pola
+100 % zodpoveda £100 Hz

P641 AOT1, 0/3 000 1/min, 100 Hz. 150 %
referencia
1 /nmax
Ln:n’uE 2 / npoz_ref
P642 AO1 0 / Ziadna funkcia
Prevadzkovy rezim Vystup Vdy 0 V alebo 0 mA
Laon 2/0-20 mA /100 % zodpoveda 20 mA
P 3/4—-20mA/ 100 % zodpoveda 20 mA
4/0-10V /100 % zodpoveda 10 V
P646 AO1 -100 -0 —+100 %
charakteristika x1 ~3.000 1/min — 0 — +3 000 1/min
-100 Hz - 0 — 100 Hz
0—100 % Iy
___
0-100 % = 0 — 150 % vytaZenia zariadenia
P647 AO1 —100 — +100 %

charakteristika y1

Lﬂnh

7

P648 AOT ~100 — 0 — +100 %

charakteristika x2 ~3.000 1/min — 0 — +3 000 1/min
~100 Hz — 0 — 100 Hz

— 0—100 % Iy

0—-100 % = 0 — 150 % vytaZenia zariadenia
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P6..
Parametre 3

Vysvetlenie parametrov P60,

P600

P649 AO1 =100 — +100 %

charakteristika y2 opoma suradnicami x1/y1 a x2 / y2 sa opisuje charakteristika, ktorou sa vyhodnocuje

analégovy vystup.

LDHE

Vystup
+100 %

+10V
+20 mA (x2/y2)
-,
-
T -
-
4 -
-
100 % Priklad 7| Nastavenie z vyroby
— A -
4 -
—-3000 min-1 _ 1S Vystupna
—-100 Hz - I(x1/|y1) o hodnota
—1_5r?%|N 09 0% +100%
max oV 10 min! +3000 min-1
~Nnpoz-ref 0/4mAl 0Hz +100 Hz
0% +150 % IN
T *Nmax
+ +nnpoi—ref

9007199426637579

3.1.8 Skupina parametrov 7.. Riadiace funkcie

V rdmci skupiny parametrov 7.. ur€ujte v8etky nastavenia vo vztahu na zakladné vlast-
nosti riadenia meni¢a. Skupina parametrov obsahuje funkcie, ktoré meni¢ automaticky
vykonava pri aktivacii.

Skupina parametrov 70. Prevadzkovy rezim 1/ 2

Tymto parametrom sa nastavi zakladny prevadzkovy rezim meni¢a. Nastavenie na
ovladacej jednotke.

Charakteristika VFC / U/f:

Standardné nastavenie pre asynchrénne motory. Vhodné pre véeobecné aplikacie, ako
pasové dopravniky, pojazdy a zdvihacie zariadenia s protizavazim.

VFC & zdvihacie zariadenie:

Funkcia zdvihacieho zariadenia automaticky nastavi pripravenost vsetkych funkcii,
ktoré su potrebné na prevadzku nevyvazeného zdvihacieho zariadenia. Z bezpe¢nos-
tnych dévodov aktivujte najma sledovacie funkcie, ktoré zabrarfiuju nechcenému spus-
teniu pohonu. Sledovacie funkcie su:

+ Sledovanie vystupného prudu pocas fazy predmagnetizacie
* Zabranenie rychlemu poklesu pri uvolneni brzdy

Zariadenie rozpozna nasledujuce chybné konstelacie a signalizuje ich prostrednictvom
tychto chyb:

» 2-fazové alebo 3-fazové preruSenie: Chyba F82 Vystup otvoreny

* Prilis kratky Cas predmagnetizacie alebo nespravna kombinacia motora a menica:
Chyba F81 Startovacia podmienka

* Vypadok fazy motora aktivnym sledovanim otacok (P500 / P502): Chyba F08 Sledo-
vanie otacok
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P6..

P60.
P600

Parametre
Vysvetlenie parametrov

Pozor!

» Riadenie sa musi realizovat tak, aby zmena smeru otac¢ania pohonu sa dala vyko-
nat' len z pokojového stavu.

* V prevadzkovom rezime VFC & zdvihacie zariadenie sa musi nastavit signal
"Vpravo / Stop" pre pohyb hore a signal "VIavo / Stop" pre pohyb dole.

» 1-fazovy vypadok motora sa nie vzdy da s istotou rozpoznat.

+ SEW-EURODRIVE odporuca aktivovat sledovanie otacok.

» Predpoklad pre spravne fungovanie funkcie zdvihacieho zariadenia: Riadenie brzdy
motora cez menic.

» Zmenou parametrov P500 / P502 a P501 / P503 sa nastavi sledovanie otacok. Pri
deaktivacii alebo pri nastaveni prilis velkého oneskorenia nemozno bezpecéne zabra-
nit' rychlemu poklesu zdvihacich zariadeni.

VFC & brzdenie jednosmernym prudom / U/f charakteristika & brzdenie jedno-
smernym pruadom:

Pri jednosmernom brzdeni sa asynchréonny motor brzdi pomocou vnuteného prudu.
Pritom motor brzdi bez brzdového odporu na menici. Nasledujuci obrazok znazorriuje
priebeh brzdového momentu pri brzdnom prade rovnom menovitému pradu motora.

MMy, 4
;

_v

0 5‘HZ ‘ ‘ ‘ ‘ ‘ ‘ ‘ ‘ f‘N
17888011

Pocas brzdenia meni¢ generuje konstantny prud s frekvenciou toCivého pofa 5 Hz.
Brzdny moment v pokojovom stave je "0". Pri menSich otaCkach pésobi velky brzdny
moment, pri va&Sich otadkach sa zmensuje brzdny moment. Cas brzdenia a tym trvanie
pbsobenia brzdného prudu zavisi od zatazenia motora. Pri frekvencii toCivého pola
motora 5 Hz zastavi jednosmerné DC brzdenie. Motor sa zastavi pozdiz rampy zasta-
venia. Vnuteny prad ma hodnotu menovitého pradu motora. Meni¢ zasadne obmedzuje
prad na maximalne 125 % ly. Riadenie brzdy pozri vo funkciach brzdy.
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Parametre 3

Vysvetlenie parametrov P60,

P600

Pozor!

S jednosmernym DC brzdenim nezrealizujete riadené zastavenie alebo zastavenie po
urcitej rampe. Hlavnym pouzitim je drastické skratenie dobehu motora.

Nasledujuci obrazok vysvetluje priebeh brzdenia.

fa
1 1

5Hz

v
—

"1
.. fg——»
0

v
—

9007199272632587
n4 = pozadované otacky
[1] = uvolnenie
t13 = rampa zastavenia
tg = faza brzdenia

VFC a funkcia letmého startu:

Funkcia letmého Startu umozriuje pripojenie meni¢a na beziaci motor. PredovSetkym pri
pohonoch, ktoré nie su aktivne brzdené, maju dlhy dobeh alebo sa pohybuju v dosledku
prudenia média, ako napr. Cerpadla a ventilatory. Maximalny ¢as letmého Startu je cca
200 ms.

V prevadzkovom rezime "Letmy Start" je P320 Automatické nastavenie deaktivovany.
Pre spravny letmy S&tart je déleZité, aby bola spravne nastavena hodnota IxR P322
(odpor statora).

Uvedenie motora SEW do prevadzky: Hodnota IxR sa nastavuje pre prevadzkovo teply
motor SEW. Ak sa vykonava letmy Start studeného motora, musi sa znizit tato hodnota.

Pri uvadzani cudzieho motora do prevadzky s MOVITOOLS® MotionStudio sa hodnota
IXR zmeria pri uvadzani do prevadzky.

A A

o
v

‘ ‘
~200 ms

v

- A
it mint ,

~v

17894667
n4 = pozadované otacky
ny = otacky motora
[1] = uvolnenie
Ak je na meni€ pripojeny vystupny filter, funkcia letmého Startu nefunguje.
Pozor!
Funkciu letmého Startu nepouzivajte v aplikaciach v zdvihacej technike.
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Parametre
£60; Vysvetlenie parametrov
P600
P700/P701 0/ VFC (regulacia orientovana na pole Voltage Mode Flux Control)
Pr?.vac;z/kgvy 2/ VFC & zdvihacie zariadenie (regulécia orientovana na pole pre aplikacie v zdvihacej
rezim

AUTO

technike, nastavit sa da len v MOVITOOLS® MotionStudio)

3 / VFC & jednosmerné brzdenie (regulacia orientovana na pole s jednosmernym
brzdenim)

4 | VFC & funkcia letmého Startu (regulacia orientovana na pole s funkciou letmého
Startu)

21 / U/f-charakteristika (napatova / frekvenéna reguléacia)

22 | U/f & jednosmerné brzdenie (napatova / frekvenéna regulacia s jednosmernym
brzdenim)

Skupina parametrov 71. Pokojovy prud 1/ 2

P710/P711
Pokojovy prud 1/ 2

T

'E

Meni¢ funkciou pokojového pridu poc¢as zastavenia motora generuje prud do motora.
Meni€ moze takto vykonavat tieto funkcie:

» Pokojovy prud v zastavenom motore pri nizkej teplote okolia zabrariuje vzniku kon-
denzatu a zamrznutiu brzdy (predovsetkym kotucovej brzdy). Prud nastavte tak, aby
sa motor neprehrial. Odporuéanie: Skrifia motora vlazna.

* Ak ste aktivovali pokojovy prud, motor mézete aktivovat’ aj bez predmagnetizécie.
Odporucanie: Pri zdvihacich zariadeniach nastavenie na "45 — 50 %".

* V prevadzkovom rezime VFC & zdvihacie zariadenie a VFC n-regulécia & zdvihacie
zariadenie sa vzdy generuje menovity magnetizany prud, ak je aktivovany P710
Pokojovy prud.

« V ostatnych prevadzkovych reZimoch sa rychly Start vykona len vtedy, ak nastaveny
pokojovy prud je vac¢si alebo rovny menovitému magnetizaénému priadu.

Funkciu Pokojovy prud mézete deaktivovat nastavenim P710 = "0". Pokojovy prud
nastavujete ¢ % menovitého prddu motora. Pokojovy prdd nemdze prekrocit’ prudové
obmedzenie (P303).

Pri aktivovanej funkcii pokojového prudu koncovy stuperi zostava uvolneny na genero-
vanie prudu do motora, aj ked je v stave "Ziadne uvolnenie".

Pokojovy prud sa neodpoji po ovladani tlac¢idla Stop / Reset.

Pokojovy prud sa da vypnut len nastavenim "/BLOKOVANIE REGULATORA" = "0"
alebo bezpeé&nym zastavenim.

Vstupnu svorku musite naprogramovat na blokovanie regulatora skor, nez aktivujete
funkciu pokojového pradu. V opaénom pripade sa koncovy stupen bude bezprostredne
napajat’ prudom.

0—50 % Iyt
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Parametre
Vysvetlenie parametrov P60,
P600

Skupina parametrov 72. Funkcia PoZadovana hodnota zastavenia 1/ 2

Pomocou P720 / P723 Funkcia poZzadovana hodnota zastavenia automaticky uvoliuje-
te menic€ v zavislosti od hlavnej pozadovanej hodnoty menica. Meni€ sa uvolni so vSet-
kymi potrebnymi funkciami, ako napr. predmagnetizacia a riadenie brzdy. Pohon v kaz-
dom pripade dodato¢ne uvolnite cez svorku.

P720/P723 Off / Vypnuté
Funkcia On / Zapnuté
poZadovana

hodnota

zastavenia 1/ 2

Lo

'E

P721/P724 0 - 30-500 1/min
PozZadovana

hodnota — stop

1/2

Land

'E

P722 /725 Start- 0 — 30— 500 1/min
Offset1/2

LDHE

'E

Skupina parametrov 73. Funkcia brzdy 1/ 2

Menic¢e MOVITRAC® B st schopné riadit brzdy namontované na motore. Funkcia brzdy
pbésobi na binarny vystup obsadeny funkciou "/BRZDA" (24 V = brzda odbrzdena). Pre
riadenie brzdy pouZite DO02.

Pri "/BLOKOVANIE REGULATORA" = "0" vzdy nasleduje aktivacia brzdy.

Uvornenie 1" T |
ngn :t
Cas predmagnetlzaC|e C s domagnetizacie
Cajs odbrzdenla brzdy Cas aplikacie brzdi/ t
n :t
Npoz

A /

P 4

Koncovy =T : ! |
stupen zap "Q" ; :

Togive T |
pole zap  "Q"

9007199272638731
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P6..

Parametre
£60; Vysvetlenie parametrov

P600

P731/P734 Cas
odbrzdenia brzdy
1/2

Lﬂn5
3

P732/P735 Cas
aktivacie brzdy
1/2

Land

'E

Rozsah nastavenia: 0 —2 s

Tymto parametrom ur€ujete, ako dlho po uplynuti €asu predmagnetizacie ostane motor
stat a brzda ma tak ¢as sa odbrzdit.

Rozsah nastavenia: 0 -2 s

Nastavi sa €as potrebny na aktivaciu mechanickej brzdy. Tymto parametrom zabranite
preto¢eniu pohonu predovsetkym pri zdvihacich zariadeniach.

Skupina parametrov 74. PreskoCenie otacok

P740/P742 Stred
preskoCenia 1/ 2

LDHE

P741/P743 Sirka
preskocenia 1/ 2

T

'E

Stred preskocenia a Sirka preskocenia su absolutne hodnoty a pri aktivacii pésobia
automaticky na pozitivne a negativne poZzadované hodnoty. Funkcia sa bude deaktivo-
vat, ked sa "Sirka presko&enia" nastavi na "0".

A Vystupné otacky

P741/P743 Rampy
P740/P742] (oo | 2 o . 112 . )
n-pozadovana n-pozadovana n-pozadovana
hodnota hodnota
hodnota !
> Vstup Vystup '
n-pozadovana hodnota |integratora integratora

pozitivna a negativna

311009931

Funkciou "preskocenie ota€ok" mozno zabranit’ zotrvaniu ota¢ok motora v ramci urcité-
ho okna otacok. PredovSetkym pri strojoch s vyraznymi mechanickymi rezonanciami sa
tym vyrazne potlacia hlu¢nost a vibracie.

Rozsah nastavenia: 0 — 1 500 — 5 000 1/min

Rozsah nastavenia: 0 — 300 1/min
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P6..
Parametre 3

Vysvetlenie parametrov P60,

P600

Skupina parametrov 75. Funkcia master-slave

Funkcia master-slave poskytuje moznost automatického vykonavania funkcii ako je
subeh otacok. Ako komunika&né spojenie je mozné vyuzit rozhranie RS485 alebo roz-
hranie priemyselnej zbernice. Na zariadeni slave je potom potrebné nastavit P100 Zdroj
poZadovanej hodnoty = Master-SBus alebo P700 Zdroj poZzadovanej hodnoty = Master-
RS485. Vystupné procesné data PO1 — PO3 (P870, P871, P872) nastavuje firmvér
automaticky. Prostrednictvom programovatelnej funkcie svoriek "Slave-volnobeh" P60x
Binarne vstupy, zakladna jednotka je mozné oddelit slave od riadiacej ziadanej hodnoty
mastera a prepnut do lokalneho riadiaceho rezimu (napr. zdroj riadiacich signalov bipo-
larny / pevna pozadovana hodnota).

V zariadeni slave sa procesné data (P87x) automaticky obsadzuju nasledujucim spdso-
bom:

— PO1 = riadiace slovo 1
— PO2 = otacky

— PO3 = IPOS PO Data
— PI1 = stavové slovo 1

— PI2 = otacky

— PI3 =1POS PI Data

Slave

Master

P750 Pozadovana | | RS-485/ SBus Parametrom P100 Zdroj
hodnota slave » P751 pozadovanej hodnoty

Uprava mierky slave,
pozadovana hodnota

= Master SBus
= Master RS-485

= Bipolarna poZadovana
[ hodnota /
Pevnéa pozadovana hodnota

e

Pri P100 = Master,

uvolnenie cez Master
CP101 Zdroj riadiacich signéloaf
1 = Vstupné svorky
Volnobeh Slave [---rrmmmmmmmmrrmrmmssssssssrmmmssss s
9007199989850507

P811 RS485 Skupinova adresa alebo P882 SBus Skupinova adresa je potrebné
v zariadeniach master a slave nastavit na rovnakd hodnotu. Pri prevadzke master /
slave cez rozhranie RS485 nastavte parameter P811 RS485 Skupinova adresa na
hodnotu vysSiu nez 100. Pri prevadzke cez systémovu zbernicu (napr. prevadzka
master / slave) je potrebné aktivovat zakonCovacie odpory zbernice na fyzickom
zaciatku a konci systémovej zbernice.

¢« UPOZORNENIE
Zadanie poZadovanej hodnoty cez RS485:

Pokial sa ziadana hodnota zada z mastera na zariadenie slave cez RS485, pre-
vezme meni¢ MOVITRAC® B po nastaveni parametra P750 Slave-poZadovana
hodnota na hodnote "Otacky RS485" funkciu mastera na rozhrani RS485. Pretoze je
meni¢ MOVITRAC® B vybaveny len jednym rozhranim RS485, déjde po aktivacii
menica ako mastera RS485 k preruseniu komunikacie so systémom MotionStudio.
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P6..

3 P60.

P600

P750 Slave —
poZadovana
hodnota

Lo

P751 Uprava
mierky Slave —
poZadovana
hodnota

LDHE

142

Parametre
Vysvetlenie parametrov

Na obnovenie spojenia s MotionStudio sa musi parameter P750 Slave-poZadovana
hodnota znovu nastavit na "MASTER-SLAVE OFF". Pri tom odpojte na jednotke
MOVITRAC® B 24 V podporné napéatie, ako aj sietové napatie. Potom sa musi znovu
pripojit 24 V podporné napétie alebo sietové napéatie. Po zapnuti mozno v priebehu
30 sekund cez MotionStudio znovu preparametrizovat P750 Slave-poZadovana hod-
nota. Ru¢nou ovladacou jednotkou FBG11B mozno kedykolvek (bez odpojenia a pri-
pojenia napatia) preparametrizovat P750. Po parametrizacii parametra P750 na
"MASTER-SLAVE OFF" méze MotionStudio znovu pracovat ako master na rozhrani
RS485. Okrem toho je mozné tieZ realizovat’ spojenie so systémom MotionStudio
cez branu priemyselnej zbernice UOH/DFxxxx. V tejto kombinacii méze menic
MOVITRAC® B pracovat ako master na rozhrani RS.

Kontrola spojenia

Systémova zbernica (SBus): Pri komunikaénom spojeni cez SBus je uc¢inny P883
SBus Timeout. Ak sa P883 SBus Timeout nastavi na "0", nevykonava sa sledovanie
datového prenosu cez SBus.

Rozhranie RS485: Pri komunikaénom spojeni cez rozhranie RS485 je vzdy ucinna
kontrola spojenia, P812 RS485 Timeout je bez funkcie. V ramci pevného asového
intervalu t = 500 ms musia menice slave dostat' platny RS485 telegram. Pri prekro-
Ceni Casu sa slave pohony zastavia s chybovym hlasenim F43 RS485 Timeout po
rampe zastavenia.

Prehlad funkcii v rezime master / slave

Subeh otacok

Master Slave

P750 Slave-pozadovana
hodnota:

OTACKY (RS485+SBus)

P100 Zdroj poZadovanej hodnoty:

MASTER-SBus
MASTER-RS485

Master riadeny
Slave riadeny

P700 Prevadzkovy rezim 1:

P700 Prevadzkovy rezim 1:

VFC

VFC & zdvihacie zariadenie
Charakteristika U/ f

U/f & DC-brzdenie

VFC

VFC & zdvihacie zariadenie
Charakteristika U/f

U/f & DC-brzdenie

Na jednotke master sa nastavi, ktora pozadovana hodnota sa ma preniest na slave. Na
jednotke slave sa musi zachovat nastavenie "MASTER-SLAVE OFF".

+ 0: MASTER-SLAVE OFF (VYP)

« 1: OTACKY (RS485)
« 2: OTACKY (SBus1)

- 3: OTACKY (RS485 + SBus)

Rozsah nastavenia: -10-0-1-10

Tymto nastavenim v jednotke slave sa poZzadovana hodnota prevzaté z jednotky master

vynasobi tymto sucinitefom.
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P6..
Parametre 3
Vysvetlenie parametrov P60,

P600

Skupina parametrov 76. Manuéalne oviadanie

P760 Blokovanie
tlacidiel RUN /
STOP

Lo

Off / Vypnuté (TlaCidla RUN / STOP su aktivované a mbézu sa pouzit na spustenie
a zastavenie motora)

On / zapnuté (Tlacidla RUN / STOP su zablokované a teda bez funkcie)
Pozri tiez kapitolu "Externé zadavanie pozadovanej hodnoty" (— str. 264).

Skupina parametrov 77. Funkcia Setrenia energiou

P770 Funkcia
Setrenia energiou

Lo

Funkciu Setrenia energiou mozno aktivovat pre prevadzkové rezimy VFC / VFC &
LETMY START / U/F CHARAKTERISTIKA. V chode naprazdno méze prikon motora
klesnut az o 70 %. Dodrzujte nasledujuce obmedzenia:

» Funkcia Setrenia energiou prinasa vyhody len v oblasti Ciastoéného zatazenia.
* Pocas prevadzky nesmie dochadzat k va¢sim skokom v zatazeni.

Uspora energie sa moze dosiahnut pri prevadzke &erpadiel, ventilatorov, pasovych
dopravnikov atd’. Pri tomto sp&sobe sa magnetizacia asynchronneho motora riadi podla
zatazenia prispdsobenim pomeru napéatia-frekvencie, motor sa podmagnetizuje.

Off / Vypnuté
On / Zapnuté

3.1.9 Skupina parametrov 8.. Funkcie menic¢a

Skupina parametrov 80. Nastavenie

P800 Kratke menu
(len FBG11B)

Aok
P801 Jazyk
DBG60B

P802 Nastavenie
Z vyroby

T

|

Long (DIhé)
Short (Kratke)

S P800 Kratke menu moézte prepinat medzi $tandardne nastavenym kratkym menu
a podrobnym menu parametrov.

Nastavenie jazyka je mozné len pri ovladacej jednotke DBGG60B.

No / Nie (nevykona sa nastavenie z vyroby)

Std / Standard (vykona sa nastavenie z vyroby)

All / Stav pri dodani (pre uvedenie IEC motorov do prevadzky)

nEMA / Stav pri dodani NEMA (pre uvedenie NEMA motorov do prevadzky)

Parametrom P802 Nastavenie z vyroby mbézte takmer vSetky parametre ulozené
v paméati EPROM vratit na hodnoty nastavené z vyroby.

Aktivaciou nastavenia z vyroby sa prepiSu takmer vSetky parametre. Pred vykonanim
nastavenia z vyroby ulozte vSetky nastavené hodnoty pomocou programu MOVI-
TOOLS® MotionStudio. Po nastaveni z vyroby musite hodnoty parametrov a priradenie
svoriek prispésobit’ poziadavkam.

Statistické data sa musia resetovat samostatne parametrom s P804 Reset $tatistickych
dat. Ak parameter nastavite na "Ano", vykonaju sa nastavenia z vyroby. Po&as neho sa
na displeji zobrazuje SEt. Meni¢ po ukoneni nastavenia z vyroby znovu zobrazuje
predchadzajuci prevadzkovy stav. P802 Nastavenie z vyroby sa samocinne prestavi na
"Nie".

Vyberom stavu pri dodani resetujete vSetky parametre.
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P60.

Parametre
Vysvetlenie parametrov

P600

P803 Blokovanie
parametrov

Lo

P804 Reset
Statistickych dat

P805 Menovité
sietové napétie

Land

P806 Kopirovat
DBG na
MOVITRAC® B

P807 Kopirovat
MOVITRAC® B
na DBG

P808 24VIO
pomocné napétie

LDHE

P809 IPOS-
uvolnenie

Off / Vypnuté (Mézete menit vSetky parametre)
On / Zapnuté (MbzZete menit' len parametre P803 a P840)

Nastavenim P803 Blokovanie parametrov na "On" mozete zabranit zmene vSetkych
parametrov. Vynimkou su P840 manuélny reset a P803 sam. Blokovanie parametrov
ma zmysel napriklad po optimalizovanom nastaveni menic¢a MOVITRAC® B. Opatovné
nastavenie parametrov umoznite nastavenim P803 Blokovanie parametrov na "Off".

Blokovanie parametrov pdsobi aj na zmeny parametrov cez rozhrania RS485 a SBus.

No action (ziadna akcia) (nevykona sa reset)
Fault memory (chybova paméat) (resetuje sa obsah chybovej pamate)

Parametrom P804 Reset Statistickych dat mdzete resetovat' Statistické data ulozené
v pamati EEPROM (chybova pamat). Nastavenie z vyroby neovplyviiuje tieto data. Po
ukonceni resetu sa parameter automaticky nastavi na "No".

Rozsah nastavenia: 50 — 500 V
Obmedzuje vystupné napatie menica.

Yes / No (Ano / Nie)
Data parametrov nachadzajuce sa v DBG60B sa prenesu na MOVITRAC® B.

Yes / No (Ano / Nie)
Déta parametrov nachadzajuce sa v menici MOVITRAC® B sa prenesu na DBG60B.

0/ Off (0 / Vypnuté): 24 V napétie je vypnuté
1/0n (1/ Zapnuté): 24 V napatie je zapnuté

Tymto parametrom mozno aktivovat integrované polohovanie a riadenie procesu.

Skupina parametrov 81. Sériova komunikacia

P810 Adresa
RS485

Lo

P811 Skupinova
adresa RS485

Lond

P812 RS485
Timeout

LDHE

Rozsah nastavenia: 0 — 99

Parametrom P8710 nastavujete adresu menic¢a MOVITRAC® B pre komunikaciu cez
sériové rozhranie.

Pri dodani ma meni¢ MOVITRAC® B vzdy adresu "0". SEW-EURODRIVE odporuca
nemenit adresu "0", aby sa pri sériovej komunikacii s viacerymi meni¢mi zabranilo
koliziam.

Rozsah nastavenia: 100 — 199

Rozsah nastavenia: 0 — 650 s
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Parametre

Vysvetlenie parametrov P60,
P600
P819 Timeout Zobrazovany parameter v s pre Timeout nastaveny pre EtherCAT master.
priemyselnej
zbernice

Skupina parametrov 82. Prevadzka s brzdou 1/ 2

Parametrom P820 / P821 mbézete zapinat a vypinat’ 4-kvadrantovu prevadzku. Ak na
meni& MOVITRAC® B pripojite brzdovy odpor, je mozn4 4-kvadrantovéa prevadzka. Ak na
meni&i MOVITRAC® B nie je pripojeny brzdovy odpor a tak nie je mozna generatoricka
prevadzka, parametre P820 / P821 musite nastavit na "Off". Meni¢ MOVITRAC® B sa
v tomto prevadzkovom rezime pokusi predizit spomalovaciu rampu. Tym prili§ nenarastie
generatoricky vykon a napétie medziobvodu zostane pod vypinacim prahom.

Ak generatoricky vykon bude velky napriek predizenej spomalovacej rampe, méze sa
stat, e sa meni¢ MOVITRAC® B vypne s chybou FO07 Prepétie medziobvodu.
V takomto pripade treba manualne predizit spomalovacie rampy (P131).

Preto nenastavujte nerealne kratke spomalovacie rampy!

Ak rampu nastavite prili§ kratku a realizovatelna rampa podstatne prekraduje nasta-
venu hodnotu, zariadenie reaguje chybovym hlasenim F34 Timeout rampy.

P820 / P821 Off / Vypnuté

4-kvadrantovéa On / Zapnuté
prevadzka 1/2 oAb

=]
3

Skupina parametrov 83. Reakcie na chyby

Chyba "EXT. CHYBA" sa aktivuje len v stave meni¢a "UVOLNENY". Parametrom P830
mbzZete naprogramovat reakcie na chyby, ktoré sa aktivuju cez vstupnu svorku naprog-
ramovanu na "/EXT. CHYBA.

P830 Reakcia, 2 | Okamzité zastavenie / Porucha (okamzité odpojenie s blokovanim)
svor ka" "Externa Tato reakcia na chybu spdsobi okamzité zablokovanie koncového stupiia a st¢asné
chyba aktivovanie brzdového vystupu, takZe brzda zabrzdi (ak je brzda zabudovana).

Meni¢ nastavi poruchové hlasenie a zrusi hlasenie pripravenosti na prevadzku.

Land

Tento stav sa mdzZe opat opustit len explicitnym resetom chyby.
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3 Parametre
)

Vysvetlenie parametrov

P600

4 / Rychle zastavenie / Porucha (zastavenie s blokovanim)

(Nastavenie z vyroby pre P830)

Tato reakcia na chybu spOsobi zastavenie po nastavenej rampe zastavenia (P136 /
P146). Zastavenie pri chybe je kontrolované na ¢as. Ak pohon v zadanom ¢asovom
intervale nedosiahne otacky Start / stop, prejde do chybového stavu, koncovy stupen
sa zablokuje a brzda sa aktivuje. Generuje sa chybové hlasenie F34 Timeout rampy
a prepiSe sa povodné chyboveé hlasenie.

Ak pohon v zadanom &asovom intervale dosiahne otacky Start / stop, prejde do chy-
bového stavu, brzda zabrzdi a koncovy stuperfi sa zablokuje. Aktivuje sa poruchové
hlasenie a zrusi sa hlasenie pripravenosti na prevadzku.

Tento stav sa mdze opat opustit' len explicithym resetom chyby.
7 / Rychle zastavenie / Vystraha

(Nastavenie z vyroby pre P833/ P836)

Pri Timeout RS485 / SBus (zastavenie bez blokovania):

Ak je menic€ riadeny komunikaénym rozhranim (RS485 alebo SBus) a vykonalo sa
vypnutie a opatovné zapnutie sietového napajania meni¢a, uvolnenie menica
zostava neucinné az dovtedy, kym meni¢ znovu obdrzi platné data prostrednictvom
rozhrania kontrolovaného funkciou Timeout.

Pri inych chybach (zastavenie s blokovanim):

Reakcia na chybu zodpoveda reakcii na rychle zastavenie / poruchu s tym roz-
dielom, Ze meni€ nezoberie spat hldsenie pripravenosti a nastavi poruchovy vystup.

Zoznam chyb F31:
Reakcia na chybu: zastavenie s blokovanim (hlasenie pripravenosti sa nezrusi)

P833 Reakcia na Opis: Pozri parameter P830 Reakcia, svorka "Externa chyba".
Timeout RS485

Lo

P836 Reakcia na Opis: Pozri parameter P830 Reakcia, svorka "Externa chyba".
Timeout SBus

Lond

Skupina parametrov 84. Spravanie pri resete
P840 Manualny Yes (Ano)

reset Meni¢ MOVITRAC® B resetuje existujiice chyby. Po resete sa P840 automaticky
nastavi na "Nie". Ked po su resete privedené vSetky potrebné signaly, motor sa opat
rozbehne na zadanu pozadovanu hodnotu. Ak sa nevyskytuje chyba, aktivacia
manualneho resetu je bez ucinku.
No (Nie)
Ziaden reset.
Parameter P840 zodpoveda tlaCidlu STOP / RESET.
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Parametre
Vysvetlenie parametrov P60,

P841 Auto-Reset

Lo

P842 Cas restartu

LDHE

P600

On (Zapnuty)

Aktivuje sa funkcia automatického resetu Auto Reset. Tato funkcia v pripade chyby
vykona po P842 Cas restartu samoginne reset zariadenia. V jednej faze automatického
resetu je moznych maximalne 5 automatickych resetov. Ak sa vyskytne 5 chyb, ktoré sa
zresetuju automatickym resetom, uz sa neméze vykonat Ziaden dalSi automaticky reset
az do vyskytu jednej z tychto udalosti:

* Manualny reset cez vstupné svorky
* Manualny reset cez sériové rozhranie (SHELL, DBG60B, nadradené riadenie)
* Prechod do 24 V podpornej prevadzky alebo kompletné vypnutie menica
* Manualny reset tlacidlom Reset na jednotke FBG11B
Potom je znovu moznych 5 automatickych resetov.
. ﬂ NEBEZPECENSTVO!

Nebezpectenstvo pomliazdenia samocinnym rozbehom motora pri automatickom
resete.

Smrt alebo tazké poranenie.

— Automaticky reset sa nesmie pouzit pri pohonoch, ktorych samocinny rozbeh
mébze ohrozit osoby alebo zariadenia.

— Vykonajte manualny reset.
Off (Vyp)
Ziaden automaticky reset.

Rozsah nastavenia: 1 —=3-30 s

Parametrom P842 Cas restartu sa nastavuje éakaci interval, ktory musi uplynat po
vyskytnuti sa chyby aZ do vykonania automatického resetu.

Skupina parametrov 85. Uprava mierky skuto&nej hodnoty otadok

P850 Skalovaci
sucinitel — Citatel

Lo

P851 Skalovaci
sucinitel —
menovatel

Lo

Parametrom Uprava mierky skuto&nej hodnoty oté&ok sa uréuje aplikaény zobrazovaci
parameter PO01 Pouzivatelské zobrazenie. Pouzivatelské zobrazenie sa ma napriklad
zobrazovat' v 1/s. K tomu je potrebny $kalovaci suginitel 1/60. Skalovaci stginitel — &ita-
tel sa musi nastavit na "1" a Skalovaci sucinitel — Citatel menovatel na "60". Do para-
metra P852 Pouzivatelska jednotka sa zada Skalovacia jednotka 1/s.

Nasledujuci obrdzok uvadza priklad upravy mierky skutoénej hodnoty otacok:

Skutoc¢na J,-
hodnota P850 _ 1 001 25
otacok P851~ 60 POUZIVATEL[1/s ]
(1500 min™) T

P852

Rozsah nastavenia: 1 — 65 535

Rozsah nastavenia: 1 — 65 535
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P6..

Parametre
£60; Vysvetlenie parametrov
P600

P852 1/min

Pouzivatelska V parametri P001 Pouzivatelské zobrazenie sa zobrazuje maximalne 8 ASCII znakov.
jednotka

P853 Skalované Parametrom P853 sa urCuje, ¢o sa bude zobrazovat' v zakladnom zobrazeni jednotky
otacky FBG FBG.

D]

0 / Otacky = otacky motora

1 / Skélované otacky = otacky motora x P850 / P851

2/ HO [0 — 99 999] = kladné hodnoty 0 az 99 999

3 /HO [-9 999 — 9 999] = hodnoty so znamienkom -9 999 az 9 999
4 / HO = Specialny format 09999

Nastavenia 2 aZ 4 mozno realizovat len programom MOVITOOLS® MotionStudio a len
vtedy, ak P809 IPOS-uvolnenie je nastavené na "On".

Premennou HO mozno riadit nastavenie:

* Low word 0 — 9 999: 7-segmentové miesta (miesta 2 — 5)

» High word (bit 16 — 22): Jednotlivé riadenie segmentov od miesta 1 (dolava)
Pri nastavovanych hodnotach 2 — 4 dodato¢ne svietia vSetky 4 desatinné bodky.

Skupina parametrov 86. Modulacia 1/ 2

P860/ P861
Frekvencia PWM
1/2

LDHE

'E

P862 / P863 PWM
fix1/2

Lo

'E

Parametrom P860 / P861 mbzete nastavit menovitu taktovaciu frekvenciu na vystupe
menica. Ak je P862 / P863 nastaveny na "Vyp", taktovacia frekvencia sa méze samo-
¢inne menit podla vytaZenia zariadenia.

4 kHz
8 kHz

12 kHz
16 kHz

On / Zapnuty (ziadna samocinna zmena taktovacej frekvencie meni¢om)
Off / Vypnuty (samocinna zmena taktovacej frekvencie meni¢om zavisla od vytazenia)
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Parametre
Vysvetlenie parametrov

Skupina parametrov 87. Nastavenie parametrov procesnych dat
PodrobnejSie informacie najdete v prirucke "MOVITRAC® B Komunikacia".

P870 Opis
poZadovanej
hodnoty PO1

F
D<ul

oot

P871 Opis
poZadovanej
hodnoty PO2

Lo

P872 Opis
poZadovanej
hodnoty PO3

Lo

Parametrom P870 — P872 mbzete definovat procesné vystupné slova PO1 — PO3. Tato
definicia je potrebna, aby meniéu MOVITRAC® B bolo mozné priradit zodpovedajice

poZadované hodnoty.

K dispozicii je toto priradenie PO:

Reakcia

Opis

0/ Ziadna funkcia

Ignoruje sa obsah procesného vystupného slova

1/ Pozadované otacky

Predvolba otacok v 1/min

5 / Max. otadky

Maximalne otacky (P302)

8/ Rampa

9 / Riadiace slovo 1

Cas rampy pre predvolbu poZadovanej hodnoty (P730/ P131)
Riadiace signaly pre Start / Stop ...

10 / Riadiace slovo 2

Riadiace signaly pre Start / Stop ...

11 / Pozadované otacky %
12 /IPOS-PO data

Predvolba pozadovanej hodnoty otacok v % z P302
Predvolba 16-bitovej kédovanej hodnoty pre IPOSPIUS®

13 / Pl regulator, pozadovana
hodnota

Riadiace slovo 1

Ziadna funkcia

Pozadovana hodnota Pl regulatora

Parametrom P870 — P875 mdzete definovat procesné vstupné slova PI1 — PI3. Tato
definicia je potrebna, aby meni¢u MOVITRAC® B bolo mozné priradit zodpovedaijtce

skuto€né hodnoty.

K dispozicii su nasledujuce priradenia PI:

Priradenie

0/ Ziadna funkcia

Opis

Obsah datového procesného slova je 0000y,

1/ Skuto¢né otacky

Aktualna skuto¢na hodnota otacok v 1/min

2 / Vystupny prud
3/ Cinny prud

Aktualny ¢inny prad meni¢a v % z Iy

Aktualny vystupny prad meni¢a v % z Iy

6 / Stavové slovo 1

Stavova informacia menica

7 | Stavové slovo 2
8 / Skutocné otacky %

Stavova informacia menica

Aktualna skuto¢na hodnota otacok v % P302

9/IPOS PI data

Vstupné procesné data IPOS

10 / Pl regulator skuto¢na
hodnota %

Skuto¢na hodnota Pl regulatora
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P6..
3 Parametre
)

Vysvetlenie parametrov

P600

P873 Opis STAVOVE SLOVO 1
skuto¢nej
hodnoty PI1

PO

P874 Opis OTACKY
skuto¢nej
hodnoty PI2

P875 Opis VYSTUPNY PRUD
skuto¢nej hodnoty
PI3

Lo

P876 Uvolnenie No / Nie
dat PO Posledne platné procesné vystupné data ostanu nadalej ucinné.
Lanb Yes / Ano

Vystupné procesné data poslané riadenim priemyselnej zbernice sa stanu uéinné.

Skupina parametrov 88. Sériova komunikacia SBus

P880 Protokol Rozsah nastavenia SBus
SBus 0 / MoviLink
Lanb 1/ CANopen

FSE nastavuje parameter.
Pri FSC12B ma prednost nastavenie cez DIP prepinac.

P881 Adresa SBus Rozsah nastavenia: 0 — 63

gk Parametrom P881 nastavujete adresu systémovej zbernice MOVITRAC® B. S touto
adresou méZe meni¢ MOVITRAC® B cez systémovu zbernicu komunikovat' napr. s PC,
PLC alebo MOVIDRIVE®,

FSE nastavuje parameter.

Pri dodani ma meni¢ MOVITRAC® B vzdy adresu "0". SEW-EURODRIVE odportéa
nemenit adresu "0", aby sa pri sériovej komunikacii s viacerymi meniémi zabranilo
koliziam.

Pri FSC12B ma prednost nastavenie cez DIP prepinac.

P882 Skupinova Rozsah nastavenia: 0 — 63

adresa SBus Parametrom P882 je mozné do jednej skupiny zoskupovat viaceré menice

MOVITRAC® B z hladiska ich komunikacie cez rozhranie SBus. Cez tito adresu mdze-
te jednym multicat telegramom oslovovat vSetky menice MOVITRAC® B s rovnakou
skupinovou adresou SBus. Meni¢ MOVITRAC® B nepotvrdzuje data prijaté skupinovou
adresou. Pomocou skupinovej adresy je mozné napriklad na skupinu meniov
MOVITRAC® B suéasne poslat predvolbu poZzadovanej hodnoty. Meni¢ so skupinovou
adresou "0" nie je priradeny Ziadnej skupine.
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Parametre
Vysvetlenie parametrov P60,

P883 SBus
Timeout

Lo

P884 Prenosova
rychlost SBus

LDHE

P886 Adresa
CANopen

o

P600

Rozsah nastavenia: 0 — 650 s

Parametrom P883 sa nastavuje ¢as sledovania pre prenos dat cez systémovu zbernicu.
Ak polas Casu nastaveného v P815 nedéjde k prenosu dat cez systémovu zbernicu,
meni& MOVITRAC® B vykona reakciu na chybu Stop / Porucha. Ak parameter P883
nastavite na hodnotu "0", nebude sa vykonavat Ziadne sledovanie datového prenosu na
systémovej zbernici.

Parametrom P816 nastavujete prenosovu rychlost systémovej zbernice.
125/ 125 kBaud

250/ 250 kBaud

500 / 500 kBaud

1000 /1 000 kBaud

Pri FSC12B ma prednost nastavenie cez DIP prepinag.

Rozsah nastavenia: 1 —2 — 127
Parametrom P886 sa nastavuje adresa pre sériovi komunikéaciu s SBus.
Pri FSC12B ma prednost nastavenie cez DIP prepinac.
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4 —J Projektovanie
s==:= Schematicky postup

4 Projektovanie
4.1 Schematicky postup

Vyjasnenie

+ Technické udaje a poziadavky
»  Okrajovych podmienky

* Napojenie na systém

Vypocet relevantnych aplikaénych dat
»  Stacionarny, dynamicky, generatoricky vykon
« Otacky

Vyber prevodovky

Ur&enie

* vyhotovenia prevodovky, velkosti prevodovky, prevodového pomeru
Skontrolujte vytazenie prevodovky (Mamax = Ma(t))

y

Vyber motora

*  Prepocet kratiaceho momentu a otacok na hriadel motora
* Ur€enie motora

Kontrola

* Maximalny pdsobiaci kratiaci moment Mp5x < 1,5 x My

» Pozadované otacky motora< ny

* Tepelné zatazZenie pri zohladneni rozsahu nastavenia a ¢asu zapnutia

y

Vyber meniéa frekvencie MOVITRAC® B

Priradenie motor — meni¢

Trvaly vykon, Spi¢kovy vykon

InStalacné podmienky

Volitelna ovladacia jednotka FBG11B

VoliteIna ovladacia jednotka DBG60B s textovym displejom
Volitelny komunikaény modul FSC11B / 21B

Volitelny analégovy modul FIO11B

Volitelny digitalny modul FIO21B

VoliteIna jednotka EtherCAT FSE24B

Volitelny prevodnik rozhrania UWS11A / UWS21B / USB11A

y

Vyber brzdového odporu
* Na zaklade vypocitaného generatorického vykonu a ¢asu zapnutia

’

Poskladanie komponentov
+ Sietova timivka, vystupna timivka, dotykova ochrana

y

~———— « | Kontrola splnenia vSetkych poziadaviek.

152 Systémova prirucka — MOVITRAC® B




Projektovanie — 4
Moznosti pre Standardné aplikacie Z===

4.2 Moznosti pre standardné aplikacie

Moznosti pre jednoduché aplikacie najdete v nasledujucej tabulke. Podmienky pre jed-
noduché aplikacie su:

+ Vertikalny pohyb: Cas brzdenia je mensi ako 25 % &asu zapnutia DZ a nie dlhsi ako

30 s.
+ Horizontalny pohyb: Cas brzdenia je mensi ako 12 % &asu zapnutia DZ a nie dihsi
ako 15 s.
Brzdovy odpor . ; i L
Typ MC07B ey | Tl Vystupna timivka Siet'ovy filter
0003 BW027-003 BW027-003 HDO12
0004 BW027-003 BW027-003 HDO12
0005 BW027-003 BW027-003 HDO12
ﬁgfé;/é{/eyd' 0008 BW027-003 BW027-005 HDO12 Integrovany ™)
0011 BW027-003 BW027-005 HDO12
0015 BW027-003 BW027-006 HDO12
0022 BW027-005 BW027-012 HDO12
0003 BW027-003 BW027-003 HDO12
0004 BW027-003 BW027-003 HDO12
0005 BW027-003 BW027-003 HDO12
0008 BW027-003 BW027-006 HDO12
0011 BW027-003 BW027-006 HDO12 - W
0015 BW027-003 BW027-006 HDO12 grovany
230V, troj- 0022 BW027-006 BW027-012 HDO12
fazovy 0037 BW027-006 BW027-012 HDO12
0055 BW012-025 BW012-025 HD001
0075 BW012-015 BW012-025 HD001
0110 BW012-025 BW012-050 HD003 NF048-503
0150 = 2 x BW012-025 2 x BWO012-050 HD003 NF063-503
0220 2 x BW106 2 x BW106 HD003 NF085-503
0300 2 x BW106 2 x BW106 HD003 NF115-503
0003 BW072-003 BW072-003 HDO12
0004 BW072-003 BW072-003 HDO12
0005 BW072-003 BW072-003 HDO12
0008 BW072-003 BW072-005 HDO12
0011 BW072-003 BW072-005 HDO12
0015 BW072-003 BW168 HDO12 - W
0022 BW072-005 BW168 HDO12 grovany
0030 BW072-005 BW268 HDO12
0040 BW168 BW268 HDO12
?éOZOO\\//},’/ o} 0055 BW147 BW247 HD001
0075 BW147 BW347 HD001
0110 BW039-026 BW039-050 HD001
0150 BW018-035 BWO018-075 HD003 NF035-503
0220 BW018-035 BWO018-075 HD003 NF048-503
0300 BW018-075 BW915 HD003 NF063-503
0370 2 x BW012-025 BW106 HD003 NF085-503
0450 BW106 BW206 HD003 NF085-503
0550 BW106 BW206 HD003 NF115-503
0750 BW106 3 x BW012-100 HD003 NF150-503

1) Na dosiahnutie triedy medznych hodnét C1 su potrebné dodatocné komponenty.
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s==:= Opis aplikacii

4.3  Opis aplikacii
4.3.1 Projektovanie pojazdov

ZatazZenie motora v dynamickych usekoch uréuje dimenzovany 3pi¢kovy vykon motora.
Tepelné zataZzenie urluje potrebny trvaly vykon motora. Urlite tepelné zataZenie
z pohybového cyklu. Priebeh otacok uréuje v rozhodujucej miere vlastné chladenie
motora.

4.3.2 Projektovanie zdvihacich zariadeni

Tepelné postdenie

Startovaci moment

Dimenzovanie zdvihacich zariadeni musite v praxi posudzovat' pri zohladneni osobit-
nych tepelnych a bezpecnostne relevantnych kritérii.

Riadenie sa musi realizovat tak, aby zmena smeru ot4d€ania pohonu sa dala vykonat
len z pokojového stavu.

V prevadzkovom rezime VFC & zdvihacie zariadenie sa musi nastavit’ signal "Vpravo /
Stop" pre pohyb hore a signal "VIavo / Stop" pre pohyb dole.

Pozor!

Zmenou parametrov P500/ P502 a P501 / P503 sa nastavi sledovanie otacok. Pri deak-
tivacii alebo pri nastaveni prili§ velkého oneskorenia nemozno bezpeéne zabranit rych-
lemu poklesu zdvihacich zariadeni.

Zdvihacie zariadenia na rozdiel od pojazdov potrebuju pri konstantnej rychlosti cca
70 — 90 % menovitého momentu motora.

Motor potrebuje pri zrychlovani s maximalnou zataZzou a smerom zdvihania nahor
maximalny pracovny moment.

4-poblovy prevodovy motor zasadne dimenzujte na maximalne otacky:
* 2100 1/min (70 Hz) pri okrajovych otackach 1 500 1/min (50 Hz)
* 2500 1/min (83 Hz) pri okrajovych otackach 1 800 1/min (60 Hz)

Tym sa vstupné otacky prevodovky zvysSia na cca 1,4-nasobok. Preto musite zvolit' 1,4-
nasobne vysSi prevodovy pomer. Tymto opatrenim motor nestrati v oblasti slabého pola
(50 — 70 Hz alebo 60 — 83 Hz) krutiaci moment na hnacom hriadeli. Pohon kompenzujte
reciproCne k otaCkam klesajuceho krutiaceho momentu vy$Sim prevodovym pomerom.
Motor dodatoéne dostane 1,4-nasobny rozbehovy moment. DalSie vyhody s vagsi
rozsah nastavenia a lepSie vlastné chladenie motora.
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Projektovanie
Opis aplikacii

Napat'ovo-otackova charakteristika pre zdvihacie zariadenia

VMOt A n1 a M/MN A a
Vimax [T d g 1.4 h
: 3 B P\
a § 1 §
: 3 1.0 : !
: n min—1 : n min—1
0 | — | o
0 1500 2100 0 1500 2100
(1800)  (2520) (1800)  (2520)
9007199272646667

a = odporu¢ana napatovo-otackova charakteristika a vysledny priebeh kratiaceho momentu
B = rezervny rozsah krutiaceho momentu

Pri zdvihacich zariadeniach zvolte vykon motora podla spdsobu zatazenia:

+ S1 (100 % DZ): Vykon motora zvolte o 1 typovy skok vySSi ako je zvoleny vykon
menica, napr. pri dlhSej jazde smerom nahor alebo kontinualnych kolmych doprav-
nikoch.

* 83 (40 % DZ): Vykon motora zvolte podla zvoleného vykonu menica.

Aktivujte nezavisle od vysSie uvedenych pravidiel funkciu zdvihacieho zariadenia vybe-
rom prevadzkového rezimu P700 = VFC & zdvihacie zariadenie.
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Projektovanie
Otackovo-momentova charakteristika

4.4 Otackovo-momentova charakteristika
Otackovo-momentova charakteristika vyzera takto:

MP
Mn Py A

»
»

0 25 % 50 % 75 % 100 % 125 % 150 % 175 % 200 % nLN

244146315
[1] M pri S1 100 % DZ
[2] P pri S1 100 % DZ
K charakteristike 1:

Pohon nemozno pod 20 Hz zataZovat menovitym momentom motora. ZniZenim ota€ok
sa zniZi vlastné chladenie motora, tym by sa motor nepripustne prehrial.

Tato medza nie je podmienena meni¢om, motory s dostatoénym externym chladenim
sa mdzu menovitym momentom zatazovat aj pod 20 Hz.
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Vyber motora EEEE

4.5 Vyber motora

4.5.1 Zasadné odportcania
* Pouzivajte len motory s minimalnou teplotnou triedou 155 (F).
* Pouzivajte snimac¢ teploty TF alebo bimetalovy spinac TH.

* Prednostne pouzivajte 4-polové motory. Toto plati predovSetkym vtedy, ked sa
z dévodu vertikalnej montaznej polohy pouzivaju prevodové motory s velkou ole-
jovou naplhou. Pri 2-pélovych motoroch su velmi velké straty brodenim.

4.5.2 Napat'ovo-frekvenéna charakteristika

U/f-prevadzkoveé rezimy ovladaju asynchrénny motor na napatovo-frekvenénej charak-
teristike zavislej od zatazenia. V prevadzkovych rezimoch VFC sa sustavne prepocita-
va model motora. Charakteristiku nastavte pri uvadzani motora do prevadzky s meno-
vitym napatim a menovitou frekvenciou. Nastavenie ur€uje krutiaci moment zavisly od
kratiaceho momentu a vykonovu charakteristiku asynchronneho motora.

Nasledujuci obrazok znazorfiuje priklad napatovo-frekvenénej charakteristiky asynch-
rénneho trojfazového motora 230/400 V, 50 Hz.

VAK
400 ] »
3 7
e
2/
230 e A
d
7
e
% 50 87 Hz

9007199272658699
1 Zapojenie do hviezdy; 400 V, 50 Hz
2 Zapojenie do trojuholnika; 230 V, 50 Hz
3 Zapojenie do trojuholnika; 400 V, 87 Hz (uvedenie do prevadzky 230 V, 50 Hz)

Vystupné napatie menica MOVITRAC® B je obmedzené pripojenym napajacim napa-
tim.

4.5.3 Dynamické aplikacie

Pre dynamické aplikacie potrebujete pohon, pri ktorom je menovity prdd meni¢a vacsi
ako menovity prud motora.

Nasledujuce parametre nastavte tak, aby motor mohol vyvinut maximalne 150 % meno-
vittho momentu motora:

*  P303 Prudové obmedzenie
* P324 Kompenzacia sklzu
Pre dynamické aplikacie zvyste manualne tieto parametre na cca 1,4-nasobné hodnoty.
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Z=== Vyber motora

4.5.4 Kombinacie meni¢a / motora
4-poblové motory DT/DV (1 500 1/min) su v menici MOVITRAC® B uloZené v nastaveni
z vyroby.

Priradit meni€¢om mozno aj motory s rozdielom 1 typového skoku. Pri mensich motoroch
sa mbzu vyskytnut obmedzenia v regulaénych prejavoch.

MOVITRAC® B

Otacky v 1/min pri 50 Hz Odporuc¢any menovity vykon motora Py
Otacky v 1/min pri 60 Hz

MC07B0003-..-4-00 0,25 kW (0,34 HP)
MC07B0004-..-4-00 0,37 kW (0,50 HP)
MC07B0005-..-4-00 0,55 kW (0,74 HP)
MC07B0008-..-4-00 0,75 kW (1,0 HP)
MC07B0011-..-4-00 1,1 kW (1,5 HP)
MC07B0015-..-4-00 1,5 kW (2,0 HP)
MC07B0022-..-4-00 2,2 kW (3,0 HP)
MC07B0030-..-4-00 3,0 kW (4,0 HP)
MCO07B0040-..-4-00 4,0 kW (5,4 HP)
MC07B0055-..-4-00 5,5 kW (7,4 HP)
MCO07B0075-..-4-00 7,5 kW (10 HP)
MC07B0110-..-4-00 11 kKW (15 HP)
MC07B0150-..-4-00 15 kW (20 HP)
MC07B0220-..-4-00 22 kW (30 HP)
MC07B0300-..-4-00 30 kW (40 HP)
MC07B0370-..-4-00 37 kW (50 HP)
MC07B0450-..-4-00 45 kW (60 HP)
MC07B0550-..-4-00 55 kW (74 HP)
MC07B0750-..-4-00 75 kW (100 HP)
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Pretazitelnost

4.6

Pret'azitel'nost

Meni¢ frekvencie MOVITRAC® B permanentne prepoditava zatazenie koncového

stupria menica (vytazenia zariadenia). V kazdom prevadzkovom stave mézte odovzdat’

maximalny mozny vykon.

Dovoleny trvaly vystupny prad zavisi od tychto faktorov:
» Teplota prostredia

+ Teplota chladi¢a

» Sietové napatie

* Frekvencia PWM

Ak sa nastavi frekvencia PWM > 4 kHz a P862 / P863 PWM fix 1/ 2 je nastaveny na
"Off", menic€ pri pretazeni samocinne znizi frekvenciu PWM. Ak sa meni¢ zatazi viac
ako je dovolené, reaguje chybovym hlasenim F44 VytaZenia zariadenia a okamzite sa
vypne.

Pret'azitelnost’ pri 40 °C

%N ) %I )
150 150
140 A 140} N
\ N\ 4Ktz \ —
120 \ 120 \ N 4kHz
100 N — 8 kHz 100 \ S "
z
80 e, . 80
16 kHz ~—~—
60 60 16kHz
40 230V /400V 40 500V
20 20
0 - 0 >
0 T 2T 3T 47 5T t 0 T 2T 3T 4T 5T t
17923211
Pret'azitelnost’ pri 25 °C
g 5o
\ R S— L [ \
140 \ 140 \ \, AKHz
120 o 120 N
\ ———— 8KkHz \ —

100 ~ 100 1N 8kHz
80 =16kHz 80 16kH
60 60 ‘
40 230V /400 V - e : 40 500V
20 20

0 | 0
0 T 2T 3T 4T 5T t 0 T 2T 3T 47 5T t
17926283

Konstrukéna 0XS 0S<1,5kW | 0S 1,5 kW oL 1 2S 2 3 4 5
velkost’

T (min) 20 20 8 8 35 4 5 4 9 5\
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4.7 Zatazitel'nost zariadeni pri malych vystupnych frekvenciach
Tepelny model meni¢a MOVITRAC® B realizuje dynamické obmedzenie maximalneho
vystupného pruadu. Pri vysokom vytazeni preto tepelny model umozriuje pri vystupnych
frekvenciach mensich ako 2 Hz len menej ako 100 % menovitého pradu.
Pri takychto prevadzkovych stavoch projektujte stredny vystupny prud menica na maxi-
malne 70 % menovitého prudu menica.
UPOZORNENIE
@
1 Vystupna frekvencia menica sa sklada z frekvencie ota¢ania (= otacky) a frekvencie
sklzu.
Garantované trvalé prudy v zavislosti od vystupnej frekvencie:
%l A
125 4 kHz
100 — — 8 kHz
///
75 —
| I — 16 kHz
50 — —
25 230Vv/400V
0 > Hz
0.0 0.2 0.4 0.6 0.8 1.0 1.2 1.4 1.6 1.8 2.0 22 24
%l A f
125
| 4 kHz
100 ]
| - 8 kHz
75
I
50 1 | 16 kHz
25 500V
0 > Hz
0.0 0.2 0.4 0.6 0.8 1.0 1.2 1.4 1.6 1.8 2.0 2.2 24
fA
9007199272671371
4.8 Projektovanie trojfazovych asynchronnych motorov kategorie 2 do vybusného

prostredia

Trojfazové motory SEW-EURODRIVE do vybusného prostredia, ktoré sa uvadzaju do
prevadzky s meni¢om MOVITRAC® B, musia byt podla typového §titku a typovej skus-
ky ES schvalené pre takuto prevadzku.
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4.9

Vyber brzdového odporu
A NEBEZPECENSTVO!

Privody k brzdovému odporu vedu vysoké jednosmerné napatie (cca DC 900 V).

&

Smrt alebo tazké poranenie zasahom elektrickym pradom.

Privody k brzdovému odporu musia byt vhodné pre toto vysoké jednosmerné napa-
tie.
Privody brzdového odporu inStalujte podfa predpisov.

A VYSTRAHA!

Povrch brzdovych odporov ma pri zataZzeni Py vysoku teplotu.

Nebezpectenstvo popalenia a vzniku poziaru.

Pre inStalaciu brzdového odporu vyberte vhodné miesto. ObycCajne sa brzdové
odpory instaluju na vrchnu stenu rozvadzaca.
Nedotykajte sa brzdovych odporov.

UPOZORNENIA

Udaje platia pre brzdové odpory BW.., BW..-T a BW..-P.

Od teploty prostredia 45 °C treba pre brzdové odpory BW.., BW..-T a BW..-P poci-
tat so znizenim ucinnosti 4 % na 10 K. Nesmie sa prekro€it maximalna teplota pro-
stredia 80 °C.

Pouzitim integrovaného teplotného relé sa obmedzi sucinitel pretazenia brzdovych
odporov BW..-T a BW..-P:

— BW..-T do sucinitela pretazenia 12

— BW..-P do sucinitela pretazenia 40

Maximalna dovolena dizka vedenia medzi meni¢om MOVITRAC® B a brzdovym
odporom je 100 m (328 ft).

Paralelné zapojenie

Pri kombinacii niektorych odporov meni¢ov sa musia paralelne zapojit' 2 brzdoveé
odpory. V tomto pripade musite na bimetalovom relé nastavit vystupny prad na dvoj-
nasobnu hodnotu tabulkovej hodnotyle.

Spic¢kovy brzdny vykon
Na zaklade napéatia medziobvodu a hodnoty medziobvodu mdéze byt Spickovy

brzdny vykon menS$i ako zataZitelnost brzdového odporu. Vzorec pre vypocet Spic-
kového brzdného vykonu:

Pmax = UDCZ/R

Upc je maximalne dovolené napéatie medziobvodu a méa hodnotu
+ Pri 400/500 V zariadeniach: DC 970 V

+ Pri 230 V zariadeniach: DC 485V

Systémova prirucka — MOVITRAC® B
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Nasledujuca tabulka uvadza, aké su mozné Spickové brzdné vykony pri réznych hodno-

tach odporu.

Odporv Q Spiékovy brzdny vykon v kW
Menice na 400/500 V Menice na 230 V

100 9.4 _
72 13,0 -
68 13,8 -
47 20,0 -
39 24,0 -
27 34,8 8,7
18 52,2 -
15 62,7 -
12 78,4 19,6
9 (2 x 18 Q paralelne) - 26,1
6 156 39,2

4.9.1 Zatazitel'nost’ brzdovych odporov PTC

Nasledujuci graf zobrazuje zatazitelnost brzdovych odporov BW1 — BW4 pri jednom

brzdnom cykle:

BW2 BW1
Bw4 BW3 Y
1200 600+

1000 5001

800 40071

600 3001

400 200+

200 100+

[1] brzdna rampa 10 s
[2] brzdna rampa 4 s

[3] brzdna rampa 0,2 s
c/h zapnutia za hodinu
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500 1000 2000 3000 4000 5000 6000

c/h

9007199346699275
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Priklad vypoctu

Dané

* Priemerny brzdny vykon: 0,25 kW

* Brzdnarampa: 2 s
* 200 brzdeni za hodinu

Postup:

Vypocitat energiu z vykonu brzdnej rampy:

W=Pxt=025kW x2s=500J

Pre brzdnd rampu 2 s mozno v grafe pouzit brzdnu rampu [3] (0,2 s). Pouzite charakte-
ristiku s kratSou brzdnou rampou, pretoze kratSia brzdna rampa znamena vacsi vykon.

Diagram umoziuje pri brzdnej rampe 0,2 s pri 200 brzdeniach za hodinu vykon 580 J.

Potrebnych 500 J mozno v tomto pripade odvodit s BW2 / BW4.

4.9.2 Zatazitel'nost’ plochého vyhotovenia, dréotovych odporov, mriezkovych odporov

Vykonovy diagram
pre ploché
vyhotovenie

Pri brzdeni v ramci dizky cyklu Tp (8tandard: Tp < 120 s) mozno z brzdného vykonu DZ
urcit' vysledny trvaly vykon na odpore (100 % vykon DZ) na zaklade vykonovych dia-
gramov. Prava os Y zobrazuje 100 % vykon DZ. Pri uréovani zatazitelnosti dodrzujte
Spickovy brzdny vykon podmieneny napatim medziobvodu.

Vykonovy diagram pre brzdové odpory v plochom vyhotoveni:

3 4 5 6 7 8 910 20 30 40 50 60 70 80 100
6 6 T
4 4
T N >
= ~~ =
x 2 N BW..-005 2 =
D‘._ \\‘\ NN B‘
N N
; \\ \ ; ‘g
0.8 ] 0.8 E.
0.6 = - 0.6
T~ =TT
0.4 BW..-003 ] 04
f \\—-—-—
0.2 0,2
3 4 5 6 7 8 910 20 30 40 50 60 70 80 100
DZ/% —»
27021597856728715

P4 = kratkodoby vykon

P, = trvaly vykon

DZ = doba zapnutia brzdového odporu
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Sucinitel
pretazitelnosti
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40%  60%
60 %
1,5

2,2
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40 %

%
Systémova prirucka — MOVITRAC® B

25

15 %

6% 10%
6 %
7,6

3%
12

1%
20

Doba zapnutia DZ
pret'azitelnosti K

Sucinitel

164



Projektovanie —
Vyber brzdového odporu Z===

Priklad vypoctu Dané:

Spickovy brzdny vykon 13 kW
Priemerny brzdny vykon 6,5 kW
Doba zopnutia DZ 6 %

Hladané
* Brzdovy odpor BW..
Postup * Najskér sa podla nasledujuceho vzorca urci 100 % DZ vykon pre drétové a mriezko-

vé odpory:
Priemerny brzdny vykon / Sucinitefl pretazitefnosti (drétovy / mriezkovy odpor)

Suginitel pretazitelnosti (droétovy / mriezkovy odpor) pri ¢ase zapnutia DZ 6 % zis-
kate v prisluSnych diagramoch.

Vysledky:
100 % DZ vykon pre drbtové odpory: 685 W
100 % DZ vykon pre mriezkové odpory: 856 W

Pri pouziti MCO07B..-5A3 (AC 400/500 V zariadenie) je maximalny brzdny odpor
72 Q pri Spickovom brzdnom vykone 13 kW (pozri tabulku Spi¢kového brzdného
vykonu).

Z priradovacich tabuliek vyberte vhodny brzdovy odpor na zaklade tychto bodov:
— Maximalny brzdovy odpor

— Pouzity meni&¢ MOVITRAC® B

Vysledok pri pouziti napr. MC07B0110-5A3: BW039-12

Systémova prirucka — MOVITRAC® B
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4.10 Pripojenie trojfazovych brzdovych motorov

i

Podrobné pokyny k brzdovym systémom SEW najdete v katalégu "Prevodové motory",
ktory si mb6zete objednat u SEW-EURODRIVE.

Brzdové systémy SEW su kotucové brzdy budené jednosmernym prudom, ktoré sa
odbrzduju elektromagneticky a brzdia silou pruziny. Brzdovy usmerfiovac napaja brzdu
jednosmernym napéatim.

UPOZORNENIE

Brzdovy usmerfiova¢ musi mat pri prevadzke s meni¢om vlastné sietové privody;
napajanie napatim motora nie je pripustné!

4.10.1 Brzdovy usmeriovac

Odpojenie brzdového usmerfiovaca, ktoré spésobi aktivaciu brzdy, sa méze realizovat
2 spdsobmi:

1. Odpojenie na strane striedavého pradu

2. Odpojenie na jednosmernej aj na striedavej strane (rychlejSie odpojenie)
Brzda sa vzdy musi vypnut na jednosmernej aj na striedavej strane pri:

» VSetkych aplikaciach vo zdvihacich zariadeniach

4.10.2 Riadenie brzdy

Brzdy vzdy riadte cez binarny vystup DOQJ2 "/Brzda", nie cez PLC!

Binarny vystup DO@2 "/Brzda" je vyhotoveny ako vystup na ovladanie relé s volnobez-
nou diédou s riadiacim napatim DC 24 V/ max. 150 mA / 3,6 W. Takto priamo riadit
vykonovy styka€ s DC 24 V napatim cievky alebo brzdovy usmerfiova¢ BMK. Tymto
vykonovym stykac¢om mozno spinat brzdu.

Funkciou uvedenia do prevadzky v ovlddacej jednotke FBG11B a v softvéri
MOVITOOLS® MotionStudio sa realizuju nastavenia parametrov bfzd pre 2-pdlové
a 4-pélové motory SEW-EURODRIVE. Pri viacpdélovych motoroch SEW-EURODRIVE
a motoroch cudzich vyrobcov sa musi parametre brzdy (P73_) nastavit ru¢ne.

4.10.3 Parametre brzdy

i

166

UPOZORNENIE

Parametre brzdy sa musia prispOsobit na riadenie brzdy uvedené na schéme
zapojenia. Prili§ kratke nastavenie €asu otvorenia a aktivacie brzdy, napr. pri dlhych
reakénych €asoch v riadeni brzdy, mozu spbsobit napriklad pokles vo zdvihacich
zariadeniach.
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4.11 Pripojenie siete a motora
4.11.1 Dovolené napit'ové siete
¢ UPOZORNENIA

— Siet'ové systémy s uzemnenym uzlovym bodom
Meni¢ MOVITRAC® B je uréeny pre prevadzku na sietach TN a TT s priamo
uzemnenym uzlovym bodom.

— Siet'ové systémy s neuzemnenym uzlovym bodom

SEW-EURODRIVE odporuc¢a pri prevadzke v sietach s neuzemnenym uzlom
(siete IT) pouzit relé kontroly izolacie podla principu PCM s impulznym meranim
(Puls-Code). Zabrani sa tym vypinaniu relé kontroly izolacie zemnymi kapacitami
menica.

— Napajacie siete s uzemnenym vonkajSim vodicom

Meni¢e smu byt prevadzkované len v rozvodnych sietach s vonkajSim uzemne-
nym vodi¢om s maximalnym napatim medzi fazou a zemou AC 300 V.

4.11.2 Siet'ovy stykac a poistky
Sietovy stykac * Pouzivajte len sietové stykace kategoérie pouzitia AC-3 (EN 60947-4-1).
Spinanie siete

* Pre 1-fazové zariadenia AC 230 V medzi 2 zopnutiami siete dodrzte minimalny
¢as 120 s.

Uy

=120s
91421067

* Pre 3-fazové zariadenia dodrzte minimalny vypinaci ¢as 10 s.
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+ Siete nezapinajte a nevypinajte CastejSie ako jeden raz za minutu.

Uy

=10s
91425163

UPOZORNENIE

Sietovy styka€ K11 nepouzivajte na krokovy rezim, ale iba na zapinanie / vypinanie
menic¢a. Pre rezim krokovania pouzite povely

e

— Uvolnenie / Stop
— Vpravo / Stop
— Vlavo / Stop

Sietové poistky Typy poistiek:
» Isti¢e vedenia prevadzkovej triedy gL, gG:
— Menovité napatie poistky = Menovité sietové napatie

— Menovity prud poistky sa musi dimenzovat podla zatazenia meni¢a na minimalne
100 % alebo 125 % menovitého pradu menica.

+ |Isti¢e vedenia charakteristiky B, C:
— Menovité napatie istiCa vedenia = Menovité sietové napatie
— Menovité prudy isti¢a vedenia musia lezat 10 % nad menovitym pridom menica.
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4.11.3 Isti¢ vedenia a prierez zil

Pri isteni a vybere prierezu zil dodrzujte narodné predpisy a predpisy tykajluce sa zaria-
denia. V pripade potreby dodrzujte aj pokyny na instalaciu v sulade s UL.

Pri pouziti viacerych jednofazovych zariadeni dimenzujte spolo¢ny nulovy vodi¢ vzdy na
sucétovy prud. Dimenzujte ho na suctovy prud aj vtedy, ked zariadenia pripajate odde-
lene na 3 sietové fazy, pretoze 3. prekmit sietového prudu sa vzdy spocitava.

Prierez kabla privodu motora volte tak, aby bol ¢o najnizsi ubytok napatia. Prili§ velky
ubytok napatia sposobi, Zze motor nedosiahne Uplny kratiaci moment.

NajmenSie ohnutie  Podla EN 61800-5-1 musi byt vzdialenost’ medzi vykonovymi svorkami a prekazkou, ku
(EN 61800-5-1) ktorej je smerovany drét po opusteni vykonovej svorky, rovna minimalne hodnote uve-
denej v nasledujucej tabulke.

2

Prierez kabla v mm Najmensie ohnutie v mm

Droty podla vstupnej svorky

1 2 3
10-16 40 - -
25 50 - -
35 65 - -
50 125 125 180
70 150 150 190
95 180 180 205
120 205 205 230
150 255 255 280
185 1305 305 330

Navrh pre typicku Pri pouziti medenych vedeni s PVC izolaciou a polozenim do kablovych kanalov pri
inStalaciu, jednotky  teplote prostredia 25 °C a sietovych prudoch v hodnote 100 % menovitého prudu

S/ meni¢a, SEW-EURODRIVE navrhuje tieto prierezy kablov a istenia:

MOVITRAC® B 1 x 230 V 0003 0004 0005 0008 0011 0015 0022

1-fazova | Isti& vedenia c16")/gL16 /K16 €322/ gL25/ K25/ D20
Sietovy privod 1,5 mm? . 4 mm?
PE vodi¢ 2 x 1,5 mm? 2 x 4 mm?

Privod k motoru 1,5 mm? 1,5 mm?

Prierez svoriek vykonovej Odpojovatelné radové svorky 4 mm? dutinky DIN 46228

Casti

1) Ak medzi vypnutim a zapnutim ubehnd najmenej 2 minaty: B16
2) Ak medzi vypnutim a zapnutim ubehnu najmenej 2 minuty: B32

MOVITRAC® B 3 x 230 V 0003 0004 0005 0008 0011 0015 0022
3-fazova | Isti¢ vedenia 10 A 16 A
Sietovy privod 1,5 mm? 4 mm?
PE vodi& 2 x 1,5 mm2 ' 2 x 4 mm?2
Privod k motoru 1,5 mm? 1,5 mm?
I?rietl"ez svoriek vykonovej Odpojovatelné radové svorky 4 mm2 dutinky DIN 46228
Casti
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MOVITRAC® B 3 x 230 V 0037 0055 0075 0110 0150 0220 0300
Poistky F11/F12/F13 Iy 25A 25A 35A 50 A 63 A 80 A 100 A
Sietové vedenie L1/L2/L3 4 mm? 4 mm? 6 mm? 10 mm? 16 mm? 25 mm? 35 mm?
. 2 x 4 mm? 2 x 4 mm? 2 x 6 mm? 2 2 1% 1x
PE vodi¢ 1x10mm2 1x10mm2 1X10mm2 1%x10 mm 1x16 mm 16mm2 16mm2
Privod motora U/V/IW 4 mm? 4 mm? 6 mm? 10 mm? 16 mm?2 25 mm? 35 mm?
Oddel’ova}cie Kombinovana skrutka M4 so Kombinovana skrutka M6 Svornik M10 s maticou
] o ) radove strmeriom s podlozkou 5
Prierez svoriek vykonovej svorky 4 mm?2 dutinka DIN 46228 max. 25 mm?2 max. 70 mm
casti 4 mm? 2, o ) L Lisované kéblové oko
- 6 mm< krimpovacie kablové Krimpovacie kablové oko
dutinka ko DIN 46234 DIN 46234 DIN 46235
DIN 46228 oKo
MOVITRAC® B 400/500V | 0003 0004 0005 0008 0011 0015 0022 0030 0040 0055 0075
3-fazova Isti¢ vedenia 10A 16 A 16 A 16 A
Sietovy privod 1,56 mm? 1,5 mm? 1,5 mm?
PE vodi¢ 2 x 1,5 mm? 2 x 1,5 mm? 2 x 1,5 mm? 2 x 1,5 mm?
1 x 10 mm2 1 x 10 mm? 1 x 10 mm?
Privod k motoru 1,5 mm2 1,5 mm?2 2,5 mm?2

Prierez svoriek vykonovej
Casti

Odpojovatelné radové svorky 4 mm? dutinky DIN 46228

Kombinovana skrutka M4 so

strmenom
4 mm? dutinka DIN 46228

MOVITRAC® B 400/500 V 0110 0150 0220 0300
3-fazova | Isti¢ vedenia 25A 35A 50 A 63 A
Sietovy privod 4 mm? 6 mm? 10 mm? 16 mm?
PE vodi¢ 2 x 4 mm? 2 x 6 mm? 1x10mm?  1x16 mm?
1 x 10 mm? 1 x 10 mm?
Privod k motoru 4 mm? 6 mm? 10 mm? 16 mm?
Prierez svoriek vykonovej Kombinovana skrutka M4 so strmeriom Kombinovana skrutka M6 s podloZkou
Casti 4 mm? dutinka DIN 46228 max. 25 mm?
6 mm? krimpovacie kablové oko DIN 46234 Krimpovacie kablové oko DIN 46234

MOVITRAC® B 400/500 V

0370 0450 0550 0750

3-fazova | Isti¢ vedenia 80 A 100 A 100 A 125 A
Sietovy privod 25 mm? 35 mm? 35 mm? 50 mm?
PE vodié 1 x 16 mm? 25 mm?
Privod k motoru 25 mm? 35 mm? 35 mm? 50 mm?

Prierez svoriek vykonovej
Casti

Svornik: M10 s maticou max. 70 mm?
Lisované kablové oko: DIN 36235

Systémova prirucka — MOVITRAC® B




Projektovanie — 4

Pripojenie siete a motora ===z
-
Navrh typickej inStalacie, USA NEC
MOVITRAC® B 1 x 230 V 0003 0004 0005 0008 0011 0015 0022
1-fazova | Isti¢ vedenia c1eMy gL16 /K16 C322) gL25/ K25/ D20
Sietovy privod AWG16 AWG12
PE vodi¢ 2 x AWG16 2 x AWG12
Privod k motoru AWG16 AWG16
Prierez svoriek vykonovej Oddelovacie radové svorky
Casti AWG10 dutinka
1) Ak medzi vypnutim a zapnutim ubehnd najmenej 2 minaty: B16
2) Ak medzi vypnutim a zapnutim ubehni najmenej 2 minuty: B32
MOVITRAC® B 3 x 230 V 0003 0004 0005 0008 0011 0015 0022
3-fazova | Isti¢ vedenia 10A 16 A
Sietovy privod AWG16 AWG12
PE vodi¢ 2 x AWG16 2 x AWG12
Privod k motoru AWG16 AWG16
Prierez svoriek vykonove;j Oddelovacie radové svorky
Casti AWG10 dutinka
MOVITRAC® B 3 x 230 V 0037 0055 0075 0110 0150 0220 0300
Poistky F11/F12/F13 Iy 25A 25A 35A 50 A 63 A 80 A 100 A
Siet'ové vedenie L1/L2/L3 AWG12 AWG12 AWG10 AWG6 AWG4 AWG4 AWG3
PE vodi¢ AWG12 AWG12 AWG10 AWG10 AWGS AWGS AWG6
Privod motora U/V/IW AWG12 AWG10 AWG10 AWG6 AWG4 AWG4 AWG3
Oddelovacie . .
radové Komme\;?Prsesﬁkgumtka M4 so Kombinovana skrutka M6 s , .

. . . . K dlozk vornik M10 s maticou
Prierez svoriek vykonovej SVOrky . s podlozkou ) .
. AWG10 dutinka . . max. AWG2/0 lisované
Casti AWG10 AWG10 kri e kabl max. AWG10 krimpovacie KAblové oko

Kablova ””,‘p‘:("ac'e ablo- kablové oko

dutinka Ve oko
MOVITRAC® B 400/500 V 0003 0004 0005 0008 ‘ 0011 ‘ 0014 0015 ‘ 0022 0030 ‘ 0040
Konstrukéna velkost' 0 1
Poistky F11/F12/F13 Iy 6A | 10A 15A
Siet'ové vedenie L1/L2/L3 AWG14 AWG14
PE vodi¢ AWG14 AWG14
Privod motora U/V/IW AWG14 AWG14
Prierez svoriek vykonovej Oddelovacie radové svorky Oddelovacie radové svorky
casti AWG10 dutinka AWG10 dutinka
MOVITRAC® B 400/500 V 0055 0075 0110 0150 0220 0300
Konstrukéna velkost’ 2 3
Poistky F11/F12/F13 Iy 20 A 30A 40 A 60 A 80 A
Sietové vedenie L1/L2/L3 AWG12 AWG10 AWGS AWG6 AWG4
PE vodi¢ AWG12 AWG10 AWG10 AWGS8
Privod motora U/V/IW AWG12 AWG10 AWGS AWG6 AWG4
Prierez svoriek vykonovej Kombinovana skrutka M4 S0 strmefiom Kombinovana skrutka M6 s podlozkou
casti AWG10 dutinka max. AWG4 krimpovacie kablové oko

AWG10 krimpovacie kablové oko '
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-
MOVITRAC® B 400/500 V 0370 0450 0550 0750
Konstrukéna velkost’ 4 5
Poistky F11/F12/F13 Iy 90 A 110 A 150 A 175 A
Siet'ové vedenie L1/L2/L3 AWG4 AWG3 AWG1 AWG2/0
PE vodi¢ AWGS8 AWG6 AWG6 AWG6
Privod motora U/V/IW AWG4 AWG3 AWG1 AWG2/0
Prierez svoriek vykonovej Svornik M10 s maticou
Casti max. AWG2/0 lisované kablové oko

4.11.4 Dizka kabla motora
Maximalna dizka privodu k motoru zavisi od:
* typu kabla
* poklesu napatia na privodoch
* nastavenej frekvencii PWM
* pouzitia vystupného filtra

Ak pouzivate vystupny filter, potom neplatia medzné hodnoty uvedené v tabulkach.
Dizka privodu k motoru sa potom vyluéne obmedzuje Ubytkom napétia na privode

fde

k motoru.
MOVITRAC® B Dovolena maximalna dizka privodu k motoru v m (ft)
Konstrukéna velkost’ 0XS/0S /0L 25 0055 @ 2S 0075/
2/3/4/5
3 xAC 400 V
3xAC 500V 3xAC 230V
Napatie Ug;ey 3xAC230V
1% AC 230 V 3 x AC 400 V (125 % ly) 3 x AC 400/500 V
Tienené 4 kHzV 100 (328) 50 (160) 300 (984) = 400 (1310)
vedenie 8 kHz 70 (230) 35 (110) 250 (820) 300 (984)
12 kHz 50 (160) 25 (82) 200 (656) 250 (820)
16 kHz 40 (130) 25 (82) 150 (492) 200 (656)
Netienené 4 kHz" 200 (656) 100 (328) 900 (2 950) | 1200 (3 937)
vedenie 8 kHz 140 (459) 70 (230) 750 (2 460) = 900 (2 950)
12 kHz 100 (328) 50 (160) 600 (1 970) 750 (2 460)
16 kHz 80 (2640 50 (160) 450 (1 480) = 600 (1 970)

1) Standardné nastavenie

UPOZORNENIE

Pri dlhych privodoch k motoru nepouzivajte prudovy chrani¢. Zvodové prudy spdso-

bené kapacitou vedenia m6zu spésobovat faloSnu aktivaciu.
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4.11.5 Ubytok napitia

Prierez kabla privodu motora volte tak, aby bol o najnizsi tbytok napatia. PriliS velky

ubytok napatia spdsobi, Ze motor nedosiahne Uplny krutiaci moment.

Ocakavany ubytok napatia uréi podla nasledujucich tabuliek. Pri kratSich vedeniach

mozete Ubytok napétia vypoditat imerne k dizke.

Prierez kabla

Zat'azenies |/ A=

4 6 8 10 13 16 20 25 30 40 50 63 80 100 125 150
Med Ubytok napatia A U / V pri dizke =100 m (328 ft)a ¥ =70 °C
1,5 mm? 53 8 | 106 133 173 213 " R R N R R R R N R
2,5 mm? 32 48 64 81 104 128 16 N O D o o H n o H n )
4 mm? 1,9 28 38 47|65 80 10 125 " N R R R D N R
6 mm? 44 53 64 | 83|99 | " N N R N N N
10 mm? 32 40 50 60 82 102 N W O D D
16 mm? 33 39 | 52 65 79 100 " N R
25 mm? 25 33 41 51 64 80 " R
35 mm? 29 36 46 57 72 86
50 mm? 40 | 50 60
1) Zatazenie podla VDE 0100 ¢ast 430 nie je dovolené.

Zat'azenies |/ A=

Prierez kabla

4 6 \ 8 \ 10 \ 13 16 20 \ 25 \ 30 \ 40 50 63 \ 80 \ 100 \ 125 150
Med Ubytok napatia A U / V pri dizke = 100 m (328 ft) a © = 70 °C
AWG16 70 105 D 1) ) ) ) 1) 1) ) ) ) 1) 1) ) )
AWG14 42 63 84 105 136 R R D N N N R D N R
AWG12 26 39 | 52 64 84 103 129 " 0 N M M R 0 N M
AWG10 56 69 87 108 130 " R R R D N R
AWGS 45 56 70 84 12 M N R D N R
AWG6 43 | 51 | 69 86 108 137 " N M
AWG4 32 43 54 68 87 108 135 1
AWG3 26 | 34 43 51 |69 86 107 128
AWG2 34 42 | 54 68 85 10,2
AWG1 34 | 43 54 68 81
AWG1/0 26 | 34 | 43 54 68
AWG2/0 27 | 34 43 | 51

1) Viac ako 3 % ubytok napatia vztiahnuty na Ugjer = AC 460 V.
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4.12 Viacmotorovy pohon / Skupinovy pohon

Skupinové pohony nie su mechanicky spojené (napr. rézne pasové dopravniky). Menic
v tomto prevadzkovom rezime pracuje bez kompenzacie sklzu a s konStantnym
pomerom U/f.

Viacmotorové pohony su navzgjom mechanicky zviazané (napr. retazovy pohon s via-
cerymi motormi). DodrZujte pokyny uvedené v dokumentacii "Viacmotorové pohony".

A VYSTRAHA!

Pri spinani medzi pohonmi vznikaju pradové Spicky.

MozZné poskodenie alebo odpojenie s chybou FO1 Nadprud.

* Na vystupe menic¢a frekvencie spinajte len pri zablokovanom koncovom stupni.

4.12.1 Prady motora

Sucet prudov motora nesmie prekrocit vystupny menovity prad menica.

4.12.2 Privod k motoru

Dovolenu celkovu dizku vSetkych paralelne zapojenych privodov motora urgite takto:
]

/ max
celk —
n

leik = celkova dizka paralelne zapojenych privodov motora
lnax = odporu¢ana maximalna dizka privodov motora pri jednotlivom pohone
n = pocCet paralelne zapojenych motorov

4.12.3 Velkost’ motora
Motory jednej skupiny sa nesmu lisit o viac nez 3 typové skoky.

4.12.4 Vystupny filter

SEW-EURODRIVE odporuca pri skupinach od 3 alebo 4 motorov pouzivat vystupny
filter HF. Ak sa prekro¢i maximalna dizka privodu motora (I,ax) Uvedena v tabulke, je
potrebné pouzit vystupny filter. Toto je mozné pri velkych skupinach alebo velkej dizke
paralelne zapojenych vedeni motora (lok). Potom ubytok napétia na vedeni motora
obmedzuje maximalnu dizku vedenia motora a nie medznu hodnotu podlia tabulky.
Pritom sucet menovitych pradov motorov tecucich filtrom nesmie prekrocit menovity
prud vystupného filtra.
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4.13 Sietové timivky
Pouzivanie sietovych timiviek je volitefné z tychto dévodov:
* Na podporu prepatovej ochrany
* Na vyhladenie sietového prudu, zmen$enie prekmitov
* Na ochranu pri skreslenom sietovom napati

+ Na obmedzenie nabijacieho prudu pri viacerych paralelne zapojenych meni¢och na
vstupnej strane a spolo¢nej sietovej ochrane

(menovity prud sietovej timivky = sucet priadov menicov)

4.13.1 1-fazovy menic
Pouzitie je potrebné:
* Pri induktivite siete < 100 pH na zvazok

» Pouzitie je potrebné pri prevadzke viacerych suc¢asne spinanych jednotiek. Sietova
timivka obmedzuje prepatia sposobené spinanim.

PouZitie je volitené pre:
* ZniZenie sietovych pradovych harmonickych prekmitov
* Podporu prepatovej ochrany

Pripojenie viacerych jednofazovych menicov na jednu trojfazovu sietovu timivku

Predpoklady pre pripojenie viacerych 1-fazovych meni€ov na jednu 3-fazovu sietovu
timivku:

» Sietovy styka¢ musi byt dimenzovany na suctovy prud.
* Predradené istenie musi zodpovedat’ menovitej intenzite prudu sietovej timivky.
* Symetrické pripojenie menic¢a MOVITRAC® B na sietovt timivku.

4.13.2 3-fazovy menic

Pouzitie je potrebné pri prevadzke viacerych 5 alebo viacerych su€asne spinanych
menicov. Sietova timivka obmedzuje prepatia spdsobené spinanim.

Pouzitie je volitelné pre podporu prepatovej ochrany.
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4.14 Elektromagneticka kompatibilita EMC

Menice frekvencie MOVITRAC® B su komponenty strojov a zariadeni. Meni¢e vyhovuju
norme o elektromagnetickej kompatibilite EN 61800-3 Elektrické pohony s premen-
nymi ota¢kami. Ak chcete stroj / zariadenie obsadit meni¢mi frekvencie podla smernice
o0 EMC 2004/108/ES: Dodrzujte pokyny na instalaciu v sulade s poziadavkami na EMC.

Medzna trieda podla EN 61800-3 VSetky medzné triedy podla EN 55011 / EN 55014
Cc2 A
C1 B

4.14.1 Odolnost’ proti ruseniu

Meni&¢ MOVITRAC® B spifia ohladne odolnosti vo&i ruSeniu minimalne poziadavky
EN 61800-3.

4.14.2 RusSivé vyzarovanie

Rusivé vyZarovanie meni¢a MOVITRAC® B sa meralo na zaklade typického zostavenia.
DodrZzané medzné hodnoty umozriuju pouzitie zariadeni v priemysle, ako aj obyvanych
oblastiach. V zavislosti od medznych hodn6ét, ktoré sa chcu dosiahnut, odporuéame
tieto opatrenia. V priemyselnom prostredi su pripustné vysSie Urovne ruSenia. V priemy-
selnom prostredi mézete, v zavislosti od situacie napajanej siete a konfiguracie zaria-
denia, upustit’ od tychto opatreni.

Trieda hrani¢nej Pre inStalaciu v sulade s poZiadavkami na EMC su v zavislosti od konfiguracie zaria-
hodnoty denia k dispozicii tieto moznosti rieSenia. Vykonajte instalaciu v sulade s poziadavkami
na EMC.
Triedy medznych hodnét C1/C2 podla EN 61800-3.
Trieda hrani¢nej hodnoty Vel'kost' 0
230 V, 1-fazové
Vstupna strana Vystupna strana

Vystupna timivka HD012 / HD100 /

Nie je potrebné dodatocné HD101 alebo tienené vedenie

C2

filtrovanie motora alebo vystupny filter HF
Sirenie kablom Nie je po?rebné (_jodatoc':né
c1 filtrovanie Tieneny kabel motora

Sirenie vyZarovanim Sklopné ferity”

1) 3 sklopné ferity ULF11A nad sietovymi vedeniami L a N (bez PE)

Trieda hrani¢nej hodnoty Vel'kost' 0
400/500 V / 230 V, 3-fazové

Vstupna strana Vystupna strana
Vystupna timivka HD012 / HD100 /

Nie je potrebné dodato¢né

C2 filtrovanie HD101 alebo tienené vedenie
motora alebo vystupny filter HF
Vystupna timivka HD012 / HD100 /
Sietovy filter NF HD101 alebo tienené vedenie
C1 motora

EMC modul FKE
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Trieda hrani¢nej hodnoty

Vstupna strana

Velkost'1/2S /2

400/500 V / 230 V, 3-fazové

Vystupna strana

C2

filtrovanie

Nie je potrebné dodato¢né

Vystupna timivka HD alebo tienené
vedenie motora alebo vystupny

filter HF

C1

Trieda hraniénej hodnoty

Sietovy filter NF

Vstupna strana

Velkost' 3/4/5

Vystupna timivka HD alebo tienené

vedenie motora

400/500 V / 230 V, 3-fazové

Vystupna strana

C2

Sietovy filter NF

C1

Vystupna timivka HD alebo tienené
vedenie motora alebo vystupny

filter HF

Vystupna timivka HD alebo tienené

vedenie motora

4.14.3 Pripojenie

Pre pripojenie v sulade s poziadavkami EMC sa riadte kapitolou "InStalacia".

4.14.4 SieteIT
UPOZORNENIA

odru8ovacie kondenzatory.

(]

1 * Medzné hodnoty rusivého vyzarovania (EMC) pre siete s neuzemnenym uzlom
(IT siete) nie su $pecifikované. Uginnost sietovych filtrov je silno obmedzena.

» Pri kon&trukénej velkosti 0 mdzZete deaktivovat odruSovacie kondenzatory. Pozri
kapitolu "InStalacia / InStalacia pre IT siete".

» Prirelé kontroly izolacie s impulzno-kédovym meranim nie je potrebné deaktivovat

4.14.5 Zvodové prudy podmienené meni¢om

Pri normalnej prevadzke meni¢a mézu byt zvodové prudy = 3,5 mA.

Zvodové prudy sa v podstate uréuju:

+ velkostou napétia na medziobvode

« frekvenciou PWM

+ pouzitym vedenim motora a jeho dizkou

* pouzitym motorom

Znizenie zvodovych prudov (len velkost’ 0)

Na zniZenie internych zvodovych pradov meni€a pri spinani siete mozno deaktivovat
odrusovacie kondenzatory voci PE (pozri kapitolu "InStalacia / Intalacia pre IT siete").

S vyradenymi odruSovacimi kondenzatormi filter EMC uz nie je aktivny.

SEW-EURODRIVE neodporu¢a pouzivat prudové chraniCe a odporuca prijat iné
opatrenia na zabezpecenie ochrany osdb (napr. podla EN 61800-5-1, EN 50178,

EN 60204-1, ...).
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4.15 Vystupny filter HF
4.15.1 Dodlezité upozornenia

Pri pouzivani vystupnych filtrov dodrZujte tieto pokyny:

Vystupné filtre sa nesmu pouzivat' v zdvihacich zariadeniach.

Pri projektovani pohonu venujte pozornost poklesu napatia vo vystupnom filtri
a s nim spojenému znizeniu dostupného kritiaceho momentu motora. Toto plati pre-
dovSetkym pri AC 230 V zariadeniach s vystupnym filtrom.

S vystupnym filtrom HF nie je mozna funkcia letmého Startu.

4.15.2 Instalacia, pripojenie a prevadzka

UPOZORNENIA

i

Vystupny filter sa inStaluje v blizkosti prislusného menic¢a. Pod a nad filtrom musi
byt volny priestor minimalne 100 mm (3,94 in) pre prudenie vzduchu, po stranach
filtra nie je potrebny volny priestor.

Vodi€e medzi meniom a vystupnym filtrom musia byt €o najkratSie. Maximalna
dizka tychto vodiov 1 m (3 ft) pri netienenych vodi¢och alebo kabli a 10 m (33 ft)
pri tienenom kabli.

Pri pouziti vystupného filtra postacuje netienené vedenie motora. Pri spoloénom
pouzivani vystupného filtra atieneného vedenia motora: dodrZujte tieto
pokyny:

— Maximalna dovolena dizka vedenia motora bez pripojenia Uy je 20 m (66 ft).

— Pri dizke vedenia motora vécej ako 20 m (66 ft) je potrebné pripojit U,.

— Dodrzujte pokyny "Prevadzka s pripojenim Uz" na nasledujucej strane.
Menovity pretekajuci prud vystupného filtra musi byt va¢si alebo rovny ako vystup-
ny prud meni¢a. Pritom si v8imajte, €i projektovany vystupny prud meni¢a dosa-
huje 100 % Iy (= vystupny menovity prud) alebo 125 % Iy (= trvaly vystupny prud).
Pri prevadzkovani skupiny motorov na jednom meni¢i moZzno na jeden vystupny
filter pripojit viac motorov. Pritom su€et menovitych prudov motorov tecucich
filtrom nesmie prekrocit menovity prud vystupného filtra.

Paralelné zapojenie 2 rovnakych vystupnych filtrov na jeden vystup menica je pri-
pustné na zvy3enie menovitého pretekajuceho prudu. Pritom sa musia zhodne
oznacené svorky oboch filtrov zapojit’ paralelne.

Predovsetkym pri prevadzke s fpyyy = 4 kHz sa mézu vo vystupnom filtri vytvarat
silné zvuky (magnetostrikcia). V prostredi citivom na hluk SEW-EURODRIVE
odporuca prevadzku s fpyyy = 12 kHz (alebo 16 kHz) a pripojenie Uz. DodrZujte
pritom pokyny k pripojeniu Uz.

Pri prevadzke menica s fpyy) = 4 alebo 8 kHz sa nesmie pripojit’' vstup vystupného
filtra V5 (pri HF..-503) alebo 7 (pri HF..-403) (Ziadne pripojenie Uy).

Pri menicoch velkosti 0XS nesmiete realizovat' pripojenie U.

Systémova prirucka — MOVITRAC® B




Projektovanie
Vystupny filter HF

4.15.3 Pripojenie Uz

fde

Prevadzka bez pripojenia Uz:

» Dovolené len pre frekvencie PWM 4 alebo 8 kHz.

MOVITRAC® B HF...
X1 X2/3 74|56 |PE|U|V|W|PE|HF..-403
L1213 PE ul v wkr PE|  [V5|U1]V1[WAPE[U2[V2W2|PE |HF..-503
! N U B o
|
i
L1 12 L8 PE

Prevadzka bez pripojenia s pripojenim Uz

Spojenie svorky meni¢a +R s HF..-503 sv. V5 alebo HF..-403 sv. 7

UPOZORNENIA

* Optimalizované filtrovanie voc&i zemi.
» Zlepseny filtraény ucinok v nizkofrekvenénej oblasti (< 150 kHz).

+ Dovolené len pre frekvencie PWM 12 alebo 16 kHz. Paméatajte, Ze pri prevadzke

18091787

s 12 alebo 16 kHz v menici vznikaju vyssie straty (= znizenie vykonu).

« Nastavenie PWM fix = On, musi sa zamedzit automatické zniZenie frekvencie

PWM meni¢om.

* Pri HF..-403 bezpodmienecne dodrzujte: Pripojenie U je dovolené len pri Ug;ep
AC 400 V, nie pri Ugjey = AC 500 V.

* Pripojenim Uz sa zvySi vytaZenie meni€a. Tym sa zvySi potreba vystupného pradu
menic¢a vztiahnuta na vystupny menovity prad menia podla nasledujucej tabulky.

e Ugier =3XAC230V | Ugee=3%XAC400V | Ugee =3 x AC 500 V
12 kHz 4% 12 % 15 %
16 kHz 3% 8 % 12 %
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[0

Meni¢ sa dodato¢ne zatazi zvySenou potrebou prudu. Zohladriujte to pri projektovani
pohonu. Pri nedodrzani uvedeného upozornenia méze doéjst k odpojeniu menica
v désledku pretazenia.

MOVITRAC® B HF...
X1 X2/3 7|4|5|6 |PE[U|V |W|PE|HF...-403

L1]2|Lslpe| u| v] wl+r|PE|  |[v5|Ut|vi|w1lPE[U2|v2W2|PE |HF...-503

| o ; |

|

i
L1 L2 L3 PIE

90326155

UPOZORNENIA

* Pri meniCoch velkosti 0XS nesmiete realizovat pripojenie Uz.
* Pri HF180-403 nie je mozné pripojenie Uz.
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Vyber frekvencie PWM a kontrola meni€a su zhrnuté na nasledujucom obrazku.

Vyber frekvencie PWM
Ano a pripojenie U,

Prostredie citlivé na
hluk, v ktorom sa pouziva VF
(nie motor!)

Nie
Vyhotovenie motorového kabla Tienené
Netienené
4 Dizka motorového kabla

(aj celkova dizka pri skupinovom
pohone)

Dizka motorového kabla je obmedzena

len poklesom napétia >20m

L—»

< <20m

) 4

Vysoké poziadavky na EMC . ~
Optimalizované filtrovanie vogi zemi Ano Vv

Dizka motorového kabla je obmedzena
len poklesom napétia

Nie

v )

S pripojenim U,
(P860) Frekvencia PWM 12/16 kHz

Bez pripojenia U,

(P862) Frekvencia PWM 4/8 kHz !
(P862) Frekvencia PWM = FIX
3 x AC 230 V 3x AC 500 V
3 xAC 400 V
A
4 * VF...-403 nie je dovolené
Vystupny prud MF sa zvysi o Vystupny prad MF sa zvysi o Vystupny prad MF sa zvysi o Vystupny prud MF sa zvysi o
(u=0) u=4% (12 kHz) u=12 % (12 kHz) u=15% (12 kHz)
u=23% (16 kHz) u=8% (16 kHz) u=12% (16 kHz)
[ |
e l I
*‘
5 e Kontrola menica frekvencie
Pozadovany vystupny prad . .
MF = (1+u) x prid motora (MF) a vyber VF filtra

v

Zohladnite minimalizaciu MF vystupného pradu.
PozZiadavky: Znizenie vykonu frekvenciou PWM, teplotou prostredia,
kontinualnym odberom pradu.

Pozri kapitolu "Projektovanie” v systémovej prirucke

»
Ll

Dostatoéne velky vystupny prad MF?

Vyberte vacsi MF

Ano

v

Vyber VF vystupného filtra zavisi od prudu motora z tabulky (kap. "Technické Gdaje a rozmery - vystupny filter VF...).

Dodrzujte, prosim: IHFinom = InomiMotor = IMotor

90433163
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4.16 Elektronické vedenia a generovanie signalov

4.16.1 Typ kabla

4.16.2 0V vedenia

4.16.3 Vazobné relé

Svorky elektroniky su vhodné pre:

« prierezy do 1,5 mm? (AWG16) bez dutiniek

* prierezy do 1,0 mm? (AWG17) s dutinkami

PouZivajte Standardne tienené vedenia. Tienenie uzemnite na oboch stranach. Elektro-

nické vedenia kladte oddelene od vykonovych vedeni a riadiacich vedeni stykacov
alebo vedeni brzdovych odporov.

0 V vedenia zasadne nepripajajte na GND. 0 V vedenia viacerych elektricky spojenych
zariadeni neslucCkujte od zariadenia k zariadeniu, ale zapojte do hviezdy. To znamena:

« Zariadenia zabudujte do susednych poli rozvodnej skrine a nerozdefujte na velké
vzdialenosti.

* 0V vedenia vedte od centrdlneho miesta s prierezom najmenej 1 mm? (AWG17) na
¢o najkratSej ceste ku kazdému zariadeniu.

Na galvanické oddelenie binarnych vstupov a binarnych vstupov vodi funkénej zemi
mbzete pouzit vazobné relé. Pouzivajte len vazobné relé so zapuzdrenymi kontaktmi
elektroniky chranenymi pred prachom. Relé musia byt vhodné na spinanie malych
napati a pradov (5-30V, 0,1 — 20 mA).

4.17 Externé napdjanie DC 24 V

Interné napajanie staci pre zakladnu jednotku, ako aj binarne vystupy do 200 mA
(DO02: 150 mA; DO03: 50 mA). FBG11B, FSC11B / 12B a FSE24B s volitelnymi jed-
notkami DBG60B, USB11A alebo UWS21A / UWS21B sa mézu tiez napdjat internym
napajanim.

Meni¢ MOVITRAC® B mozno napdjat externym napajanim DC 24 V, toto je ucelné nap-
riklad pri prevadzke po zbernici. Napajacie napatie musi byt dostatoéne dimenzované,
aby mohlo nap3jat’ digitalne vystupy. Volitelné doplnky priemyselnej zbernice vzdy
potrebuju externé napajanie.

V takomto pripade sa musi externy DC 24 V siet'ovy zdroj vzdy zapnut’ pred sie-
tovym stykacom a za siet'ovym stykacom vypnut.

Napatovy vystup DC 24 V mozno vypinat s P808. Takto je nadalej mozné externé
napajanie.

Jednotka MCO7B...-S0 sa musi vZdy napajat externym napajanim.
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4171 Priklad

Potrebny vykon DC 24 V pre MOVITRAC® B:

Konstruk¢- Potrebny DBG60B | FIO11B/ | Moznosti DHP11B%) | DHE21B/ A FSE24B
na velkost’ vykon pre FIO21B | priemyselnej DHE41B

zakladnu zbernice?)?)

jednotku”
Velkost 0
MCO7B..-00 SwW
Velkosti 0 5)
MCO07B..-50% 12w

1TW 2W 3w 45W 85W 1,2 W

1,28, 2 17 W9
3 23 wo)
4,5 25 WO

Vratane FBG11B, FSC11B/12B (UWS11A / USB11A). Dodato¢ne zohladnite zatazenie binarnych vystu-
pov s 2,4 W na 100 mA.

2) Moznosti priemyselnej zbernice su: DFP21B, DFD11B, DFE11B, ...
3) Tieto volitelné jednotky sa musia napdjat externe.
4) Jednotka typu MCO7B...-S0 méze napajat cez X17:1 a X17:2 napajat externym DC 24 V sietovym
zdrojom.
5) Ztoho 3 W je potreba vykonu pre koncovy stuperi cez X17:3 SOV24, X17:4 SVI24.
6) Vratane prudového odberu pre bezpecné zastavenie (X17)
UPOZORNENIE

Pri pouzivani pomocného napétia pre podpornu prevadzku na V1024 zabezpecdte,
aby podporné napatie bolo vzdy k dispozicii v sieti alebo vypnite P808, pretoze
v opac¢nom pripade bez napajania podpornym napatim sa budu iné zariadenia pri-
pojené na VIO24 napajat cez menic MOVITRAC® B.

Maximalne prudové zatazenie pre prepojenie podporného napajania z VIO24 /
zakladnej jednotky na VIO24 / FSC/FIO je 1 A.

MCO07B0015-5A3-4-00/DFP21B s volitefnymi jednotkami FSC11B & FBG11B. Binarne
vstupy DIO1 (vpravo / stop) a DIO3 (uvolnenie) st napajané napatim z MOVITRAC® B.
Brzda motora sa riadi cez DO02, brzdova cievka brzdového relé potrebuje 100 mA pri
DC 24 V. Poruchovy signaliza¢ny kontakt cez DO00 sa vyhodnocuje nadradenym ria-
denim PLC pri odbere pradu 50 mA.

Vypocet celkovej potreby vykonu:

Potreba vykonu zakladnej jednotky (vrat. FSC11B a napajania binarnych vstupov):
5W

Potreba vykonu volitelnej jednotky priemyselnej zbernice DFP21B: 3 W
Potreba vykonu brzdovej cievky: 0 W, pretoze v prevadzke DC 24 V je aktivny vystup 0.
Potreba vykonu poruchového signalizacného kontaktu: 24 V x 0,05 A=12W

Celkova potreba vykonu je 9,2 W, ktory je potrebny externym DC 24 V napajanim v pod-
pornej prevadzke.
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4.18 Prepinanie suboru parametrov

Touto funkciou mozno na jednom menici prevadzkovat 2 motory s 2 réznymi subormi
parametrov.

Prepinanie suboru parametrov sa vykonava binarnym vstupom alebo priemyselnou
zbernicou. Binarny vstup naprogramujte na funkciu "Prepinanie stboru parametrov”
(— P60./P61.). V stave meniCa ZABLOKOVANY mozno prepinat medzi subormi para-

metrov 1 a 2.
Aktivna pri
Funkcia
"0" signal \ "1" signal
PREPNUTIE PARAMETROV ‘ Subor parametrov 1 aktivny ‘ Subor parametrov 2 aktivny
UPOZORNENIE

[0

Pri prevadzke 2 striedavo pracujucich motorov na jednom menici pri pouziti funkcie
Prepinanie suboru parametrov je na kazdom z oboch vedeni motorov nainstalovany
stykag. Stykace prepinajte len pri zablokovanom zariadeni.

4.19 Priorita prevadzkovych stavov a prepojenie riadiacich signalov
4.19.1 Priorita prevadzkovych stavov
Nasledujuci obrazok zobrazuje prioritu prevadzkovych stavov:

Priorita
vysoka Blokovanie regulétoral/
Rychle zastavenie
Stop
ni@ka Rychle zastavenie

204161163
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4.19.2 Prepojenie riadiacich signalov
Riadiace signaly maju tato hodnotu:
+ Blokovanie regulatora
* Rychle zastavenie
+ Stop
Aktivuju sa cez:
* Binarne vstupy

» Zbernica spracovania riadiaceho slova, ak je P101 Zdroj riadiacich signalov nasta-
veny na RS485 alebo SBus

«  IPOSPUS® riadiace slovo H484 (len pri zariadeniach LOGODrive)

Nasledujuca tabulka uvadza prepojenie riadiacich signalov. "/Vpravo / Stop" je pevne
naprogramovany na binarny vstup DIg1. Ostatné riadiace signaly su ucinné len vtedy,
ak je binarny vstup naprogramovany na tuto funkciu (— parameter P60.).

Binarny vstup je naprogramovany na
/IBlokovanie Uvolnenie/

P Stav menica
regulatora Rychle Vpravo / Stop Vlavo / Stop
. (DI01)
zastavenie
0 1) 1) 1)
; o 2 2 Zablokovany

Uvolneny chod

1 1 1 0 doprava

Uvolneny chod

1 1 0 1 dolava

1) Nerelevantné, ak binarny vstup je naprogramovany na blokovanie regulatora a "/blokovanie regulatora" = "0"
2) Nerelevantné, ak "Uvolnenie / Rychle zastavenie" = "0"

Ak jeden z 3 spracovavanych blokov spusti riadiaci prikaz s vy§Sou prioritou (napr.
"Rychle zastavenie" alebo "/Blokovanie regulatora"), tento sa vykona.

Vo vSeobecnosti ostavaju aj pri riadeni menica aktivne procesné data (P101 Zdroj ria-
diacich signalov = RS485 alebo SBus) binarnych vstupov. Bezpecénostne relevantné
funkcie, ako "/Blokovanie regulatora" a "Ziadne uvolnenie" sa rovnocenne spracovavaju
svorkovnicou, ako aj priemyselnou zbernicou. Na riadenie cez zbernicu sa musi menic
pohonu uvolnit cez svorku VPRAVO alebo VLAVO. Svorka VPRAVO alebo VLAVO tu
nema Ziaden vplyv na smer otd€ania. Tento sa urCuje znamienkom poZadovanej
hodnoty ota¢ok.

Vsetky dalSie funkcie, ktoré sa daju aktivovat riadiacim slovom alebo riadiacim slovom
IPOSPIUS® sa spracovavaiju s logickou vazbou ALEBO.
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Prepojenie riadiacich signalov vstupnych svoriek a SBus

Ziadne uvolnenie ——

Uvolnenie ——/‘1

Svorky

Doprava / Stop = 0 —

Dolava / Stop = 0 — XOR

Uvolnenie / Stop = 0

BUS
Bit2=0—]

P101 = SBus/RS-485— AND

IPOS
Bit1=1

Riadiace slovo IPOS

—I

Rychle zastavenie ——

Blokovanie regulatora ——

Chyba ——

|| Riadenie pohonu
a stavové indikacie

OR

J Rychle zastavenie = 0

OR i

BUS

BUS

Bit1=0—]
P101 = SBus/RS-485—

AND i

Bit0=1—

Svorky

Blokovanie regulatora = 0 ——{

OR |

P101 = SBus/RS-485 —|

IPOS
Bit30 =1

AND

Riadiace slovo IPOS

nepripravené na prevadzku— OR [

Chyba, —

Bit 11 = 1—
Riadiace slovo IPOS

9007199458906251

Z bezpec&nostne technickych dévodov je zakladny riadiaci blok definovany tak, aby
meni¢ s predvolbou riadiaceho slova 0000y, prevzal bezpeény stav "Ziadne uvolne-
nie", pretoze v pripade chyby vSetky master systémy priemyselnej zbernice resetuju
vystupy definitivne na 0000;e,. Meni¢ vtomto pripade vykona rychle zastavenie
a nasledne aktivuje mechanicku brzdu.

4.20 Pl regulator
Nasledujuci obrazok znazorfiuje principialnu konstrukciu Pl regulatora.

Pozadovana
hodnota w
(riadiaca veli€ina)

Regulator PI

Regula¢na
odchylka e

Akéna
veli¢ina u

>

Poruchova veli¢ina d

Skuto¢na
hodnota y
(regulovana veli¢ina)

Regulovana
sustava

\4

Pozadovana hodnota w
(riadiaca veli¢ina)
AkeEna veli€ina u
Skutoéna hodnota y
(regulovana veli¢ina)

2888583435

Parameter P100 Zdroj poZadovanej hodnoty. Pozri kapitolu "Zadavanie poza-

dovanych hodnét" (—
Otacky

str. 188).

Spatna vazba cez analégovy vstup Al1. Pozri kapitolu "Meranie skuto¢nej hod-

noty" (— str. 189).

Implementovany Pl regulator mézZete pouzit’ pre regulaciu teploty, tlaku alebo iné apli-
kacie. Pl regulator sa da zapinat a vypinat.
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Strukturna schéma k implementacii Pl regulatora

P250 PI regulator
Normalny
Invertovany

P251 Zosilnenie P P301/311 n .
P252 Zlozka | P302/312 n

min

Pozadovana

| Pozadovana hodnota otacok (hodnota)
hodnota % ”

Y

Skutocna
hodnota
A1 %

Regula¢na
odchylka
Akéna velicina

327699339

Skutoénu hodnotu snimaca (teplota, tlak ...) privedte na analégovy vstup Al1. Skutoénu
hodnotu mbzete Skalovat a pridat ofset a tak prispésobit pracovnému rozsahu Pl regu-
latora.

PoZadovanu hodnotu PI regulatora si méZete nastavit' na jednu zo 6 programovatelnych
pevnych hodndt alebo zadavat cez rozhranie RS485 alebo priemyselnt zbernicu
(SBus) (P100 Zdroj poZadovanej hodnoty). Okrem toho je mozné pozadovanu hodnotu
zadavat' s lokalnym potenciometrom poZadovanej hodnoty.

Akénou veli€inou Pl regulatora je poZzadovana hodnota otacok, obmedzena na mini-
malne a maximalne (P301 Minimalne otacky 1 a P302 Maximalne otacky 1). Ak je PI
regulator aktivny, nastavenie ¢asov ramp otd€ok nema Ziaden ucinok.

4.20.1 Parametrizacia

Standardné nastavenia parametrov st uvadzané ako podgiarknuté.

Aktivacia Pl Pl regulator vypnite a zapnite parametrom P250. Ked zapnete Pl regulator, aktivne su
regulatora v uvode spomenuté nastavenia pozadovanej a skuto€nej hodnoty.

Nastavenie Normal (Normalne) pri kladnej regulacnej odchylke zvysuje akénu veli€inu,
pri zapornej regulaénej odchylke znizuje akénu veli€inu.

Nastavenie Inverted (Invertované) pri zapornej regula¢nej odchylke zvysuje akénu veli-
¢inu, pri kladnej regula¢nej odchylke znizuje akénu veli€inu.

P250 Pl regulator  Off
Normal
Inverted
Parametre Regulator mézete na aplikaciu prispdsobit’ tymito nastaveniami:
regulatora p251 Zosilnenie P 0-1-64 Sirka kroku: 0,01
P252 Zlozka | 0-1-2000s Rozsah: Sirka kroku:
0 | zlozka VYP
0,01 -0,99 0,01
1,0-9,9 0,1
10— 99 1
100 — 2 000 10
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4.20.2 Zadavanie pozadovanych hodnét

Ako zdroje poZadovanej hodnoty su mozné tieto nastavenia. Zdroj pozZadovanej
hodnoty méZete zvolit parametrom P700.

Unipolarne / Pevna pozadovana hodnota: Pozadovana hodnota "0" plati do zvo-
lenia pevnej pozadovanej hodnoty. Ovlada¢ pozadovanej hodnoty FBG mozno
s P121 pripoditat k poZadovanej hodnote "0" alebo pevnej poZadovanej hodnote.

P163/164/165 Pozadovana hodnota n11/12/13 Skaluje po krokoch PI regulator
[0 —100 %]: 0,1 %

P173/174/175 PoZadovana hodnota n21/22/23 Skaluje po krokoch PI regulator
[0 — 100 %]: 0,1 %

Prevadzka s volitefnym 2. analégovym vstupom (FIO11B):

Pozadovana hodnota analégového vstupu Al2 plati, pokial sa nezvoli pevna poza-

dovana hodnota. Ovlada¢ pozadovanej hodnoty FBG mozno s P121 pripogitat
k pozadovanej hodnote Al1 alebo pevnej pozadovanej hodnote.

Zvolena pevna pozadovana hodnota

Y

Al2 0 PI regulator, poiadovanérdnota
1

Pevna

p!
hodnota

9007199785744523

RS485 / Pevna pozadovana hodnota

SBus 1/ Pevna pozadovana hodnota: Zadajte pozadovanu hodnotu a nastavte ju
tymito parametrami zbernice:

P870/871/872 Opis poZadovanej hodnoty PO1/PO2/PO3 [Pl regulator pozadovana
hodnota %]

PO1/PO2/PO3=0-2"=0-100% PI regulator pozadovana hodnota

Zadavanie pozadovanych hodnét je vzdy unipolarne. Meni¢ obmedzuje zaporné
pozadované hodnoty napr. cez RS485 alebo SBus na "0".

Zvolena pevna pozadovana hodnota

Pozadovana . - .

g 0 100%| P| regulator, pozadovana hodnota %

hodnota N2

PO % Pl -

0%

Pevna
pozadovana .
hodnota % Mooz > 0: otacanie doprava

Mooz < 0: otacanie dolava

9007199785799563

Pre vSetky zdroje pozadovanej hodnoty: Ovlada¢ pozadovanej hodnoty FBG
mozno s P121 pripoCitat k pozadovanej hodnote alebo pevnej poZadovanej
hodnote.

Nastavenie Bipolarne / Pevha pozadovana hodnota, Potenciometer motora /
Pevna pozadovana hodnota, ako aj Pevna pozadovana hodnota + Al1 a Pevna
pozadovana hodnota x Al1 nie su u€inné. Ak ich nastavite, meni¢ vzdy bude davat
pozadovanu hodnotu "0".
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* Frekvenény vstup / Pevna pozadovana hodnota

Zvolena pevna pozadovana hodnota

F ‘: ' PI1 regulator, poZadovana h&jnota

Pevna

p a
hodnota

9007199785803403

4.20.3 Meranie skuto¢nej hodnoty
Unipolarny vstup Al1 je vstup pozadovanej hodnoty.

Parametrom P112 Al1 Prevéadzkovy reZzim mbzZete nastavovat prevadzkovy rezim pre
skuto&nu hodnotu (pozri tiez parameter P116 — P119):

« 0-—10V: Pri prevadzke ako napatovy vstup plati:
0-10V =0-100 % PI regulator — skuto€¢na hodnota

*  0-20 mA: Pri prevadzke ako prudovy vstup plati:
0-20 mA =0 - 100 % PI regulator — skutoéna hodnota

* 4 —20 mA: Pri prevadzke ako prudovy vstup plati:
4 —20 mA =0-100 % PI regulator — skuto€na hodnota

4.20.4 Referencné hlasenie

Tymto parametrom mdzete programovat referencné hlasenie tykajuce sa skutoCnej
hodnoty PI regulatora. Takto mézete napr. sledovat medznu hodnotu skuto€nej

hodnoty.

P450  PI, skutocna hodnota, 0-100 % Sirka kroku: 0,1 %
referencna

P451  Hlasenie = "1" pri PI skuto€na hodnota < Pl referen¢na

Pl skutoéna hodnota > PI referen¢na

Na vyslanie referenéného hlasenia musite naprogramovat binarnu vystupnu svorku na
"Pl-regulator, skuto€na hodnota, referenéna hodnota". Referencné hlasenie pracuje
s hysterézou 5 %. Referenéné hlasenie prichadza bez oneskorenia a hlasi "1" nezavisle
od P451.

Sie Binarny vystup DO01 P620, DO02 P621 alebo DO03 P622 musite naprogramovat’
na Pl-regulator, skutoéna hodnota, referenéna hodnota.
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4.20.5 Riadenie menica

Smer otacania mézete urCovat svorkami smeru otacania "Vpravo / Stop" a "Vlavo /
Stop".

Pri uvolneni meni¢ zvy3uje otdCky aZ do dosiahnutia minimalnych otacok P301
s rampou otacok P7130. Od dosiahnutia minimalnych otacok je aktivna Pl-regulacia.
AkéEna veli¢ina Pl regulatora bezprostredne uréuje pozadovanu hodnotu otacok.

Ak odoberiete svorku VPRAVO / VLAVO, meni¢ deaktivuje Pl-regulaciu a ulozi I-zlozku
Pl regulatora. Otacky klesnu po rampe otacok (P7137). Ak uvolnite meni¢ skor, nez
pohon dosiahne svoje otacky zastavenia, potom sa Pl regulator opat stane aktivny
s aktualnou pozadovanou hodnotou.

Ak meni¢ zastavite cez svorku "Uvolnenie / Stop", potom sa pohon zastavi po rampe
zastavenia. Meni¢€ uloZi I-zloZku regulatora.

Pri zdroji pozadovanej hodnoty RS485 alebo SBUS sa smer otacania urcuje hodnotou
PO datumu. "PI-REGULATOR %" a hodnota PO datumu "PI-REGULATOR %" pbsobi
ako poZzadovana hodnota pre Pl reguléator.
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4.21 Priklady pouzitia

Vsetky nasledujuce priklady pouzitia predpokladaju riadne uvedenie do prevadzky
podla kapitoly "Uvedenie do prevadzky".

4.21.1 Externy potenciometer pozadovanej hodnoty

Externy potenciometer poZzadovanej hodnoty nie je u€inny pri aktivovanom manualnom
ovladani.

Externy potenciometer pozadovanej hodnoty pripojte takto:
Hodnota odporu externého potenciometra pozadovanej hodnoty musi byt R = 3 kQ.

REF1
LR —— AN

/ I_t Al12
¥

GND

X10:

AlWIN|—~

DI0O
DIO1
DI02
&—— D03
DI04
DIO5TF
VOTF
24VI0
GND

X12:

OO |N|[O[O|AR|W|IN|[—=

18101643

4.21.2 Spracovanie pozadovanej hodnoty

Al1 pouzity ako 0 — 10 V napatovy vstup, nie je zvolena pevna pozadovana hodnota,
menic frekvencie je uvolneny.

Zdroj poza- | X1 P116 X2 P118 U,y | Pozadova- | Graf

dovanej Y1 P117 Y2 P119 né otacky
hodnoty
A
L -
0V | nyi r
Lo 0% 100 % me
Bipolarny 100 % 100 % 5V | 50 % npax - 50%/ n_J2

10V | Npax

0 1/min | 50%/5V 100%/10 V
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Zdroj poza- | X1 P116 X2 P118 U,y | Pozadova- | Graf
dovanej Y1 P117 Y2 P119 né otacky
hodnoty
A
- A00% e
<~ 50%/ n_J2
oV —
Bipolarn 0% 100% _Eméx/m . I—
PORRMY 1 _4100% 100 % min /*Mmin | g o
10V | +npay g;lllmin [ o 100%/ 10 V
A100%/ n,
A
B L -~
oV N -
L, 0 % 100 % min
Unipolarny 106’% 100%‘: 5V | 50 % Npax < 50%/ n_J2
10V Nax
r'min
o%ﬂ““l““b
0 1/min 50%/ 5V 100%/ 10 V
ov
100%/ n,,
oV n
L, 0% 100 % max
Unipolarny 0 0/: 0% ° 5V 50 % Nmax = 50 %/ n_ /2
10V | Nmin
rlmin
0%
g;'/’""" 50%/5V 100%/ 10 V
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4.21.3 MiesSadlo s regulovanymi otackami

Parametre

Pri tejto aplikacii mozno otacky riadit' s ovladacom pozadovanej hodnoty FBG.

18108811

Ovladacou jednotkou riadite:

* Reset

«  Start

+ Stop

* Riadenie otacok.

Aby ste mohli riadit mieSadlo, musite zvolit piktogram "FBG ovlada¢ pozadovanej
hodnoty".

Pre mieSadlo nastavte tieto parametre:
* P122 Smer otacania, manualne oviladanie cez FBG

* Rampa t11 hore (nastavenie cez symbol na ovladacej jednotke alebo parameter
P130)

+ Rampa t11 dole (nastavenie cez symbol na ovladacej jednotke alebo parameter
P131)

* P301 Minimalne otacky 1/ 2
* P302 Maximalne otacky 1/ 2
* P860 Frekvencia PWM 1/ 2
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== Priklady pouZitia

4.21.4 Polohovanie pojazdového vozika

Princip Polohovanie pojazdového vozika s rychlym a pomalym chodom, snimanie polohy
iniciatormi.
Nudzové vypinanie sa musi zabezpedit samostatnym bezpeénostnym okruhom.
Zabudujte brzdovy odpor.
Vykonajte uvedenie do prevadzky pre prevadzkovy rezim VFC.

18125835
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Priklady pouzitia

Svorky * Rychly chod: DI04 =1 a DI0S = 1
* Pomaly chod: DI04 =1 a DI0O5 =0
Zapojenie svorkovnice elektroniky
» DIO1 = vpravo / stop
» DIO2 = vlavo / stop
+ DIO3 = uvolnenie
»+ DO01-C a DO01-NO = "porucha"
+ DOO02 = brzda

@sn

DI00
DIO1
DI02
DI03
DI04
DIOSTF
VOTF
24VI0
PLC GND

X12:

OO |N[OD|O|~|WIN|[=

GND
| | _—— D002
W K1 | D003

L—— &N
DO01-C

DO01-NO
DO01-NC

X13:

N[O~ |WIN|=

18131467

K1 je stykag brzdy, S1 signalka poruchy.
Relevantné su nasledujice signaly medzi nadradenym riadenim PLC a meni¢om

MOVITRAC® B:
X12:2: otaCanie doprava X12:6: pomaly chod / rychly chod
X12:3: ota€anie dolava X12:8:24V
X12:4: start / stop X13:6: ziadna porucha
X12:5: rychly chod X13:2: brzda uvolnena
Parametre Pre tuto aplikaciu su relevantné tieto parametre. Skontrolujte, ¢i hodnoty nastavenia
z vyroby mozno prevziat nezmenené.
P601 Binarny vstup DI02: Vlavo / Stop P604 Binarny vstup DI05: n12 / n22
P602 Binarny vstup DI03: Uvolnenie P620 Binarny vystup DOO1: Porucha
P603 Binarny vstup DI04: n11 / n21 P621 Binarny vystup DO02: Brzda uvolnena
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—ee Priklady pouZitia

4.21.5 Pl regulator

Tu je na priklade regulacie tlaku uvedena zakladna konstrukcia regulaéného okruhu s Pl
regulatorom.

MOVITRAC® B

Regula¢na odchylka

hodnota

PoZadovana ——»()—» Regulator PI

Frekvencia Otacky
prud / napétie Kruatiaci moment Tlak

Posudzovana Skutocna
skuto&na hodnota hodnota

v

» Motor Kompresor

Jednotkovy signal
prud / napétie

Snimac tlaku <

18148235
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VSeobecné informacie
Pouzivanie dokumentacie

5
5.1

5.2
5.21

Vseobecné informacie
Pouzivanie dokumentacie

Dokumentacia je sucastou vyrobku a obsahuje dolezité pokyny na prevadzku a servis.
Dokumentacia je urCena pre vSetky osoby, ktoré vykonavaju montazne prace, indtalac-
né prace, uvadzanie do prevadzky a servisné prace na tomto vyrobku.

Dokumentacia musi byt fahko dostupna a musi sa udrziavat v dobre Citatelnom stave.
Zabezpecte, aby si dokumentaciu a navod precitali a jej obsahu porozumeli vSetky
osoby zodpovedné za zariadenie a prevadzku, ako aj osoby, ktoré na zariadeni pracuju
na vlastnu zodpovednost. V pripade nejasnosti, alebo pokial potrebujete dalSie infor-
macie, obratte sa na SEW-EURODRIVE.

Struktira bezpeénostnych pokynov
Vyznam signalnych slov

Nasledujuca tabulka uvadza odstupriovanie a vyznam signalnych slov pre bezpec&nost-
né pokyny, upozorneni na ochranu pred vecnymi Skodami a dalSie informacie.

Signalne slovo Vyznam Nasledky pri nerespektovani
A NEBEZPECENSTVO! Bezprostredne hroziace Smrt alebo tazké poranenie
nebezpecenstvo
A VYSTRAHA! Mozna, nebezpecna situacia Smrt alebo tazké poranenie
A POZOR! Mozna, nebezpecna situacia Lahké poranenie
POZOR! Mozny vznik vecnych Skéd PosSkodenie pohonu alebo jeho
okolia
UPOZORNENIE Uzito¢na informacia alebo tip: | —
Ufahéuje zaobchadzanie so
systémom pohonu.

5.2.2 Struktara bezpeénostnych pokynov tykajtcich sa odseku

Bezpec€nostné pokyny tykajuce sa odseku neplatia len pre Specialne €innosti, ale aj pre
viaceré Cinnosti v ramci témy. Pouzité piktogramy upozorfiuju bud na vSeobecné alebo
Specifické nebezpelenstvo.

Tu vidite formalnu Struktdru bezpecnostného upozornenia tykajuceho sa urcitého
odseku:

A SIGNALNE SLOVO!

Druh a zdroj nebezpecenstva.

MozZné néasledky nereSpektovania.

» Opatrenia na odvratenie nebezpecenstva.

5.2.3 Struktura vnorenych bezpeénostnych pokynov

Vnorené bezpe&nostné pokyny su priamo zabudované do navodu ¢innosti pred nebez-
pe¢nym krokom &innosti.

Tu je uvedena formalna Struktira vnoreného bezpeénostného pokynu:
+ A SIGNALNE SLOVO! Druh a zdroj nebezpeéenstva.

Mozné nasledky nereSpektovania.

— Opatrenia na odvratenie nebezpecenstva.
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5.3

5.4

5.5

5.6

— VsSeobecné informacie

—ee Naroky vyplyvajuce zo zaruky

Naroky vyplyvajuce zo zaruky
Dodrziavanie dokumentacie MOVITRAC® B je predpokladom na bezporuchovu pre-
vadzku a pre splnenie pripadnych narokov vyplyvajucich zo zaruénych podmienok.
Preto si preCitajte dokumentaciu skor, nez za¢nete pouzivat zariadenie!

Vylucenie zakonnej zodpovednosti

Dodrziavanie dokumentacie meni¢a MOVITRAC® B je zakladnym predpokladom pre
bezpeénl prevadzku menidov MOVITRAC® B a pre dosiahnutie udavanych viastnosti
a vykonovych parametrov vyrobku. SEW-EURODRIVE nezodpoveda za poSkodenie
zdravia, za vecné Skody a za Skody na majetku, ktoré vzniknd nedodrzanim pokynov
v dokumentacii. V uvedenych pripadoch je vylu¢ené rucenie za vecné Skody.

Poznamka k autorskym pravam
© 2011 — SEW-EURODRIVE. VSetky prava vyhradené.

Zakazané je akékolvek — aj Ciastocné — rozmnozovanie, upravovanie, Sirenie a ostatné
zhodnocovanie.

Nazvy vyrobkov a obchodné znacky

ZnaCky a nazvy vyrobkov uvedené v tejto dokumentacii su obchodné znacky alebo
zapisané obchodné znacky prislusnych drzitelov vlastnickeho prava.
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Bezpecnostné pokyny 6
Uvodné poznamky

6 Bezpeénostné pokyny

Nasledovné zakladné bezpecnostné pokyny maju zabranit’ ubliZzeniu na zdravi a vec-
nym Skodam. Prevadzkovatel (zariadenia) musi zabezpecit reSpektovanie a dodrziava-
nie tychto zakladnych bezpeénostnych pokynov. Presvedéte sa, Ze pracovnici zodpo-
vedni za prevadzkové zariadenie a za jeho prevadzku, ako aj pracovnici, ktori pracuju
na tomto zariadeni na vlastnu zodpovednost, tento navod na montaz a prevadzku cely
precitali a riadne pochopili. Ak vam nieco nie je jasné, alebo ak potrebujete dalSie infor-
macie, kontaktujte SEW-EURODRIVE.

6.1 Uvodné poznémky

Nasledujuce bezpe&nostné pokyny sa vztahuju predovSetkym na pouzitie menicov frek-
vencie. Pri pouziti pohonov s motormi alebo prevodovymi motormi dodrZujte prosim
zaroven bezpecnostné pokyny tykajuce sa motorov a prevodoviek uvedené v prislus-
nom prevadzkovom navode.

Dodrzujte aj doplriujuce bezpecnostné pokyny uvedené v jednotlivych kapitolach tohto
prevadzkového navodu.

6.2 VsSeobecne

Pocas prevadzky mézu menice frekvencie a ich prislusenstvo, v zavislosti od stupfaich
krytia, obsahovat’ aj neizolované €asti.

Smrt alebo tazké poranenia.

* VSetky prace suvisiace s transportom, uskladnenim, zostavenim / montazou, pripo-
jenim, uvedenim do prevadzky, opravami a udrzbou smu vykonavat len kvalifikovani
odborni pracovnici. Pri tom treba bezpodmiene€ne dodrziavat a reSpektovat:

— Prisludné podrobné prevadzkové navody
— Varovné a bezpecnostné Stitky na motore / prevodovom motore

— VSetku ostatnu projektovi dokumentaciu, navody na uvedenie do prevadzky
a schémy zapojenia

— Specialne predpisy a poziadavky v zavislosti od daného zariadenia

— Narodné / regionalne predpisy o bezpecnosti a ochrane zdravia pri praci
* Nikdy neinstalujte poSkodené vyrobky.
» Po8kodenia bezodkladne reklamuijte u dopravcu.

Pri nepripustnom odstraneni potrebnych krytov, pri neodbornom pouziti, pri nespravnej
inStalacii alebo pri nespravnej obsluhe hrozi nebezpefenstvo tazkého ubliZzenia na
zdravi alebo vznik vecnych $kod.

Dal$ie informacie najdete v dokument&cii.
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6.3

6.4

Bezpecnostné pokyny
Ciefova skupina

Cielova skupina

Akékolvek prace na mechanickej ¢asti pohonu smu vykonavat len odborni pracovnici
s prislusnou kvalifikaciou. Kvalifikovani pracovnici v zmysle tohto navodu su osoby,
ktoré boli oboznamené s konstrukciou, mechanickou instalaciou, odstranenim porach
a udrzbou vyrobku a maju nasledujucu kvalifikaciu:

* Vzdelanie v oblasti mechaniky (napr. mechanik alebo mechatronik) zakoncené
zaverecnou skuskou.

» Znalost tohto prevadzkového navodu.

Akékolvek prace na elektrickej Casti pohonu smu vykonavat len odborne spdsobili elek-
trotechnici s prislusnou kvalifikaciou. Odborne spdsobili elektrotechnici v zmysle tohto
navodu su osoby, ktoré boli oboznamené s elektrickou instalaciou, uvedenim do pre-
vadzky, odstranenim poruch a udrzbou vyrobku, a maju nasledujucu kvalifikaciu:

* Vzdelanie v oblasti elektrotechniky (napr. elektrotechnik alebo mechatronik) zakon-
¢ené zaverecnou skuskou.

» Znalost tohto prevadzkového navodu.

V8etky prace v ostatnych oblastiach, ako je transport, uskladnenie, prevadzka a likvida-
cia smu vykonavat’ len osoby, ktoré boli vhodnym spdsobom preskolené.

Pouzivanie na uréeny ucel

Menice frekvencie su komponenty na riadenie asynchrénnych trojfazovych motorov.
Menice frekvencie su ur¢ené na zabudovanie do elektrickych zariadeni alebo do strojov
a strojnych zariadeni. Na menice frekvencie nepripajajte ziadne kapacitné zataze. Pre-
vadzka s kapacitnymi zatazami spésobuje prepatia a mdze poskodit zariadenie.

Ak sa meni¢ frekvencie uvadza do prevadzky v priestore EU/EFTA, platia tieto normy

* Pri zabudovani meni€ov frekvencie do strojov je uvedenie do prevadzky menicov
(tzn. zaciatok ich prevadzky na ur&eny uc€el) zakazané, kym sa nezisti, Ze stroje zod-
povedaju ustanoveniam smernice o strojnych zariadeniach 2006/42/ES; dodrzZujte
EN 60204.

» Uvedenie do prevadzky (tzn. zacCatie prevadzky na urCeny ucel) je dovolené len pri
dodrzani smernice o elektromagnetickej kompatibilite (2004/108/ES).

* MenicCe frekvencie vyhovuju poziadavkdm Smernice o nizkom napéati 2006/95/ES.
Pre menice frekvencie sa aplikovali harmonizované normy radu EN 61800-5-1/
DIN VDE T105, spolu s normou EN 60439-1/VDE 0660, ¢ast 500 as normou
EN 60146/VDE 0558.

Technické udaje, ako aj udaje o podmienkach pripojenia su uvedené na typovom Stitku
a v prevadzkovom navode a tieto udaje treba bezpodmieneéne dodrzat.
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Bezpecnostné pokyny 6
Suvisiaca dokumentacia

6.4.1 Bezpecnostné funkcie

Menice frekvencie firmy SEW-EURODRIVE nesmu bez nadradenych bezpeénostnych
systémov realizovat Ziadne bezpecnostné funkcie.

Pouzite nadradené bezpeénostné systémy na zabezpec€enie ochrany oséb a strojnych
zariadeni.

Ak sa pouzije funkcia "Bezpelné zastavenie", musia sa dodrzat podmienky uvedené
v nasledovnych publikaciach:

« MOVITRAC® B / Funké&na bezpelnost

Tato dokumentacia je dostupna na internetovej stranke SEW-EURODRIVE pod
"Dokumentacia \ Software \ CAD".

6.4.2 Obsah dokumentacie

Predkladana dokumentacia obsahuje doplnky a rozsirenia menita MOVITRAC® B
v bezpec&nostne orientovanych aplikaciach.

Systém sa sklada z frekvenéného menica s asynchréonnym motorom a externého odpa-
jacieho zariadenia s testovanou bezpeénostou.

6.5 Suvisiaca dokumentacia

Predlozeny dokument dopina prevadzkovy navod frekvenénych menicov MOVITRAC® B
a obmedzuje aplikaéné pokyny podla nasledujucich udajov.

Predkladana dokumentacia sa nesmie pouzivat' s nasledujicou dokumentaciou:
» Kompaktny prevadzkovy navod MOVITRAC® B

+  Prirugka MOVITRAC® B Komunikacia

* Prisludné priru¢ka pouZitej volitelnej karty

6.6 Preprava/Uskladnenie
Skontrolujte dodavku ihned' po jej dodani na pripadné poskodenie pri preprave. Pripad-
né poskodenie ihned oznamte spolo€nosti vykonavajucej prepravu. Pripadne vylucte
uvedenie poSkodeného vyrobku do prevadzky. Dodrzujte klimatické podmienky podla
kapitoly "VSeobecné technické udaje" (— str. 16).
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6.7

6.8

6.9

Bezpecnostné pokyny
InStalacia

Instalacia

InStalacia a chladenie zariadenia sa musia realizovat podfa predpisov uvedenych
v tomto prevadzkovom navode.

Menice frekvencie chrarite pred nepripustnym namahanim. Pri preprave a manipulacii
neohybajte ziadne komponenty a/alebo nemerite izolaéné vzdialenosti. Nedotykajte sa
Ziadnych elektronickych prvkov a kontaktov.

Menice frekvencie obsahuju suciastky ohrozené elektrostatickym nabojom, ktoré sa
neodbornym zaobchadzanim mézu fahko poskodit. Nesmie ddjst k mechanickému
posSkodeniu alebo zni€eniu elektrickych sucasti.

Pokial nie je vyslovne uvedené inak, su zakazané nasledujuce spdsoby pouzitia:
* Pouzivanie vo vybuSnom prostredi.

* Pouzivanie v prostredi so Skodlivymi olejmi, kyselinami, plynmi, parami, prachom,
ziarenim atd. (menic¢ frekvencie sa mdze prevadzkovat len v klimatickej triede 3K3
podfa EN 60721-3-3)

* Pouzivanie v nestacionarnych aplikaciach, pri ktorych vznikaju mechanické chvenia
a razové zatazenia, ktoré prekra€uju poziadavky normy EN 61800-5-1.

Elektrické pripojenie

Pri praci na meni¢och frekvencie pod napatim dodrzujte narodné predpisy o bezpec-
nosti a ochrane zdravia pri praci.

Pri inStalacii dvodriujte Udaje tykajuce sa prierezu vodiCov, istenia a pripojenia ochran-
ného vodi¢a. DalSie pokyny su uvedené v tomto prevadzkovom navode.

Pokyny na inStalaciu v zhode s EMC, ako je tienenie, uzemnenie, usporiadanie filtrov
a uloZenie kablov, su uvedené v tomto prevadzkovom navode. Vyrobca stroja alebo

zariadenia zodpoveda za dodrzanie medznych hodnét, stanovenych zakonnymi pred-
pismi o EMC.

Ochranné opatrenia a ochranné zariadenia realizujte podla platnych predpisov
(napr. EN 60204 alebo EN 61800-5-1).

Uzemnite zariadenie.

Bezpecné oddelenie

Zariadenie spifia vSetky poziadavky na bezpeéné oddelenie vykonovej &asti od elektro-
niky podla normy EN 61800-571. Na zaistenie bezpeéného oddelenia musia aj vSetky
pripojené elektrické obvody splhat’ poziadavky na bezpeéné oddelenie.
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Bezpecnostné pokyny 6
Prevadzka

6.10 Prevadzka

Prevadzkové zariadenia, v ktorych su zabudované menice frekvencie, musia byt vyba-
vené pridavnymi kontrolnymi a ochrannymi zariadeniami podfa prisluSnych platnych
bezpelnostnych predpisov, napr. podla zakona o vyhradenych technickych zariade-
niach, podla predpisov o ochrane zdravia a bezpec¢nosti pri praci a podobne.

Po odpojeni meniCov od napajacieho napétia sa mbZete dotykat Casti pod napéatim a sil-
noprudovych privodov az po 10 minutach, pretoZze kondenzatory v menici mézu byt
nabité. Dodrzujte prislusné vystrazné stitky na menici frekvencie.

Pocas prevadzky musia byt vSetky kryty a pristrojové skrine zatvorené.

Zhasnutie signalky LED "prevadzka" a ostatnych indikatorov neznamena, Ze zariadenie
je odpojené od siete a bez napatia.

Aktivovanie internych bezpeénostnych funkcii meni¢a alebo mechanické zablokovanie
mozu mat za nasledok zastavenie motora. Odstranenie priciny poruchy alebo reset
mézu spbsobit samodinny rozbeh pohonu. Ak pre pohafany stroj nie je samocinny
rozbeh po poruche z bezpeénostnych dévodov pripustny, odpojte meni¢ od siete, skér
nez zacnete poruchu odstranovat.

6.11 Teplota zariadenia

Meni&e frekvencie MOVITRAC® B sa spravidla prevadzkuju s brzdovymi odpormi. Brz-
dové odpory sa zvy€ajne instaluju na vrchnej stene rozvodnej skrine.

Brzdové odpory m6zu mat teplotu povrchu vyrazne nad 70 °C.

V Ziadnom pripade sa nedotykajte brzdovych odporov poc¢as prevadzky a v priebehu
chladnutia po vypnuti.
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7
7.1

Konstrukcia menica
Velkost 0XS /0S /0L

Konstrukcia menica
Velkost’ 0XS /0S /OL

(6]

(1]

(2]
(3]
[4]
(3]
(6]

[7]
(8]
9]
[10]

(1]
[12]
(13]
[14]

(11 2 3]

B

9007199279301643

X1: Svorky pre sietovy privod:

3-fazovy: L1/L2/L3

1-fazovy: L/ N

Upevriovacia prilozka

Svorka pre pripojenie PE

Tieniaci plech pre kabel motora, pod nim upevriovacia prilozka
X2: Svorky pre pripojenie motora U/ V /' W, svorky pre pripojenie brzdového odporu +R / -R
X17: Bezpec€nostny kontakt pre bezpecné zastavenie

(len MCOQ7B...-S0: velkost 0S / OL, 400/500 V)

X13: Binarne vystupy

X12: Binarne vstupy

X10: Analégovy vstup

Prepina¢ S11 pre prepinanie V-mA analégového vstupu (pri velkostiach 0XS a 0S za
odnimatelnym konektorom)

Pozicia pre volitelnu kartu (kartu nemozno dodatocne namontovat / nie pre velkost 0XS)
Pripojenie volitelného komunikacného / analégového modulu

Volitelna ovladacia jednotka, nasuvna

Stavova LED (viditelna aj bez volitelnej ovladacej jednotky)
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Konstrukcia menica
Velkost 1/2S /2

7.2 Velkost'1/2S/2

[6]

(1]
(2]
(3]
[4]
(3]
(6]
[7]
(8]
9]
[10]
(1]
[12]
[13]
[14]

(51 [4] (3]
9007199346901259

X1: Svorky pre 3-fazovy sietovy privod: L1 /L2 /L3 / skrutka PE
X4: Svorky pre pripojenie medziobvodu -Uz / +Uz

X3: Pripojenie brzdového odporu R+ / R—/ PE

Svorka tienenia elektroniky

X2: Svorky pre pripojenie motora U /V / W / skrutka PE

X17: Bezpec€nostny kontakt pre bezpecné zastavenie (len 400/500 V)
X13: Binarne vystupy

X12: Binarne vstupy

X10: Analégovy vstup

Prepina¢ S11 na prepinanie analégového vstupu V-mA

Pozicia pre volitelnu kartu (kartu nemozno dodato¢ne namontovat)
Pripojenie volitelného komunikaéného / analégového modulu
Volitelna ovladacia jednotka, nasuvna

Stavova LED (viditelna aj bez volitelnej ovladacej jednotky)
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7 Konstrukcia menica
Velkost 3

7.3 Velkost' 3

[16]

[15]

[14]

[13]
[12]

9007199346833675

[1] X2: Svorka pre pripojenie PE

[2] X1: Svorky pre 3-fazovy sietovy privod: 1/L1/2/L2 / 3/L3

[3] X4: Svorky pre pripojenie medziobvodu -Uz / +Uz

[4] X3: Svorky pre pripojenie brzdového odporu R+ (8) / R— (9) a svorka PE
[5] X2: Svorky pre pripojenie motora U (4) / V (5) / W (6)

[6] X2: Svorka pre pripojenie PE

[7] Svorka tienenia elektroniky

[8] X17: Bezpecnostny kontakt pre bezpecné zastavenie (len 400/500 V)
[9] X13: Binarne vystupy

[10] X12: Binarne vstupy

[11]  X10: Analégovy vstup

[12] Prepina¢ S11 na prepinanie analégového vstupu V-mA

[13] Pozicia pre volitefnu kartu (kartu nemozno dodatoéne namontovat)
[14]  Pripojenie volitelného komunikaéného / analégového modulu

[15] Volitefna ovladacia jednotka, nasuvna

[16] Stavova LED (viditelna aj bez volitelnej ovladacej jednotky)
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Konstrukcia menica
Velkost 4 /5

7.4 Velkost'4/5

(1]
(2]
(3]
[4]
(3]
(6]
[7]
(8]
9]
[10]
(1]
[12]
[13]
[14]
[19]
[16]

9007199346827019

X2: Svorka pre pripojenie PE

X1: Svorky pre 3-fazovy sietovy privod: 1/L1/2/L2 / 3/L3

X4: Blok svoriek pripojenia medziobvodu -Uz +Uz a PE

X3: Svorky pre pripojenie brzdového odporu R+ (8) / R— (9) a svorka PE
X2: Svorky pre pripojenie motora U (4) / V (5) / W (6)

X2: Svorka pre pripojenie PE

Svorka tienenia elektroniky

X17: Bezpec€nostny kontakt pre bezpecné zastavenie (len 400/500 V)
X13: Binarne vystupy

X12: Binarne vstupy

X10: Analégovy vstup

Prepina¢ S11 na prepinanie analégového vstupu V-mA

Pozicia pre volitelnu kartu (kartu nemozno dodato¢ne namontovat)
Pripojenie volitelného komunikaéného / analégového modulu
Volitelna ovladacia jednotka, nasuvna

Stavova LED (viditelna aj bez volitelnej ovladacej jednotky)
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Konstrukcia menica
Typové oznacenie

Typové oznacenie

Nasledujuci diagram znazorfiuje typové oznacenie:

MC 07 B

0022- 2 B 1- 4- 00 /T

tie

Typovy Stitok
Nasledujuci o

brazok znazorfiuje typovy §titok:

Vyhotovenie

Vyhotovenie

Odporucany
vykon motora

/T = Technologicka jednotka
/L = Lak

(Ciasto¢ne lakované dosky
plosnych spojov)
/S = S-Bus adresa 1

00 = Standard
S0 = Bezpecné zastavenie

4 = 4-kvadrantovy

Kvadranty (s brzdovym prerusovacom)
Spobsob 3 = trojfazové /

pripojenia 1 = jednofazové

Odrugenie 0 = bez odrusenia

A = stupen odruSenia C2
B = stupen odrusenia C1

Napajacie napa- 2 = AC 200 — 240 V

5=AC 380 -500V

0022 = 2,2 kW

Verzia B
Typovy rad a generacia

Typ MOVITRAC®

D-7a6dE Bruchaal
Umr ichter
MOVITRAC B

Hada in Gerbaay

IIIIIIIIIIIIIIII!IIIIIIIII]ﬁIliIIIIIEIIIIIIIIIIIIIIIII

MCO7BO00S-281-4-00/FSC11B
S0%: 01.1359334901.0001.10

I II|I|IIII|I||||||II|IIIH|III|I|II|I|I|II|II|I|I|I|II|IIIIIIlllllllllglélgll

Eingang / Imput Aungang / Ouiput

U = 1x200. . . 240V U = I=0...UN

+ = 50. .. A0Hz ¥ = 0...600Hx

I = 8.5 AC (230V) I = 3.3JA AC (230V)

T=-10.. . «60 C IF ZO[P = O.S5KM/0D.7
MLOOO1

Input U
|
f
Output U
|
f

T
P motor

Menovité napéatie siete

3185547659

Menovity prad odoberany zo siete, zatazenie 100 %

Menovita frekvencia siete

Vystupné napétie pri 100 % prevadzke
Menovity vystupny prad, zatazenie 100 %
Vystupna frekvencia

Teplota prostredia

Odporuc¢any vykon motora, zatazenie 100 %

Stav menica je uvedeny nad spodnym Ciarovym kédom. Dokumentuje hardvérovy a softvérovy stav jednotky.
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Instalacia 8
Odporucané naradie

8 Instalacia

A NEBEZPECENSTVO!

Povrchy chladi¢a m6zu mat teplotu nad 70 °C.
Nebezpectenstvo popalenia.
* Nedotykajte sa chladi¢a.

8.1  Odporucané naradie
* Na pripojenie vodicov do svorkovnice elektroniky X10 / X12 / X13 pouzivajte skrut-
kovac so Sirkou ostria 2,5 mm.

8.2 Pokyny na inStalaciu
8.21 Nasadenie ¢elného modulu
Celny modul nasadzuijte takto:

FIO 11B
FIO 21B
FSC 11B
FSC 12B
1. FSE 24B
>
(ﬂ X
~—f

3889591435
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InStalacia
Pokyny na instalaciu

8.2.2 Minimalny vol'ny priestor a montazna poloha

100 mm
(3.94 in) #
100 mm
(3.94 in)

Pre volny odvod tepla sa necha nad a pod krytom volny priestor minimalne 100 mm
(3,94 in). VoIny priestor po bokoch nie je potrebny, meni¢e sa mdézu montovat aj
tesne vedla seba.

Dbajte na to, aby vedenia ainy inStalaény materidl neobmedzovali prudenie
vzduchu. Zabrante ofukovaniu zariadenia teplym vzduchom odvadzanym od inych
zariadeni.

Meni¢e montujte len vo zvislej polohe. Nie je pripustna montazna poloha nalezato,
prie€¢na poloha ani poloha s hornou stranou dole.

Dobry odvod tepla na zadnej strane chladia zlepSuje tepelné vytazenie menica.

[ —

648722187

8.2.3 Oddelené kablové kanaly

Zabezpedte umiestnenie vykonovych kablov a ké&blov elektroniky v oddelenych kab-
lovych kanaloch.

8.2.4 Instalacia v zhode s EMC

VSetky vedenia okrem sietového musia byt tienené. Pri motorovych kabloch mozete
na dosiahnutie hrani€nych hodnét vyZarovania ruSenia alternativne pouZit' tienenie
prostrednictvom volitelnej jednotky HD.. (vystupna timivka).

Pri pouziti tienenych kablov motora, napr. prefabrikovanych kablov motora SEW-
EURODRIVE, musia byt netienené zZily medzi ukostrenim tienenia kabla a pripajaci-
mi svorkami meni¢a o najkratSie.

Tienenie pomocou plochych kontaktov obojstranne pripojte ku kostre zariadenia ¢o
mozno najkrat§im spojom. Kéble s dvojitym tienenim uzemnite tak, Ze vonkajsie tie-
nenie uzemnite na strane meni¢a a vnutorné tienenie na druhom konci.

9007199272247947
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InStalacia
Pokyny na inStalaciu

8.2.5

8.2.6

8.2.7

8.2.8

8.2.9

* Na odtienenie kablov sa mézu pouzit aj uzemnené plechové kanaly alebo kovové
rury. Silové kable a kable riadiacich obvodov sa pritom musia ulozit oddelene.

* Meni€ a v3etky pridavné zariadenia sa musia uzemnit’ podla pozZiadaviek vysokof-
rekvencnej techniky, plodny kovovy kontakt krytu zariadenia s kostrou, napr. s nena-
lakovanou kovovou montédznou doskou rozvodnej skrine.

UPOZORNENIE

+ Meni¢ MOVIDRIVE® B je vyrobok s obmedzenou dostupnostou podfa
EN IEC 61800-3. Vyrobok mbze spésobovat EMC ruSenie. Preto je nevyhnutné,
aby v takychto pripadoch prevadzkovatel zariadenia vykonal prislusné opatrenia.

+ Podrobné informacie o instalacii, ktora je v sulade so zasadami elektromagnetickej
kompatibility, su uvedené v publikacii "EMC v technike pohonov" spolo¢nosti
SEW-EURODRIVE.

fde

Prevadzka na IT siet'ach

+ SEW-EURODRIVE odporuca v sietach s neuzemnenym uzlom (siete IT) pouzit relé
kontroly izolacie s impulznym meranim. Tato metéda zabrani chybnému spinaniu
relé vplyvom kapacit meni¢a voci zemi.

+ SEW odporuc¢a pre velkost 0 deaktivovat odruSovaci filter prilozenym izolacnym
puzdrom (pozri Deaktivovanie kondenzatorov EMC (len velkost 0) (— str. 227)).

Kategoria pouzitia stykacov
* Pouzivajte len stykace kategorie pouzitia AC-3 (EN 60947-4-1).

Potrebné prierezy

+ Sietovy privod: Prierez vodi¢ov podla menovitého prudu vstupu lgjey pri menovitom
zatazeni

Privod motora: Prierez podfa vystupného menovitého pradu Iy
Signalne vodite: maximalne 1,5 mm?2 (AWG16) bez dutiniek")
maximalne 1,0 mm? (AWG17) s dutinkami

Dizky kablov pre jednotlivé pohony

+ Dizky kablov zavisia od frekvencie PWM. Dovolené dizky kablov motora st uvedené
v kapitole "Projektovanie".

Vystup meniéa
* Na menic€ sa smie pripojit len odporova / indukéna zataz (motor).

1) Vodice z jemného lanka nesmiete montovat bez dutiniek.

Systémova prirucka — MOVITRAC® B
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InStalacia
Pokyny na instalaciu

8.2.10 Pripojenie brzdového odporu

Vodige skratte na potrebnu dizku.

PouZite 2 tesne skrutené vodiCe alebo dvojZilovy tieneny silovy kabel. Prierez vodi-
Cov podla vystupného menovitého prudu menica.
Brzdovy odpor sa musi chranit bimetalovym relé, triedy vypnutia nadprudom

10 alebo 10A (schéma pripojenia). Vypinaci prud relé sa nastavi podla technickych
udajov brzdového odporu.

Alternativne k bimetalovému relé mdézZete k brzdovému odporu typového radu
BW..-T pripojit’ dvojzilovym tienenym k&blom integrovany teplotny spinac.

Brzdové odpory v plochom vyhotoveni maju internu tepelnu ochranu proti pretazeniu
(nevymenitelna tavna poistka). Brzdové odpory v plochom vyhotoveni montujte
s prislusnou ochranou proti dotyku.

8.2.11 Instalacia brzdového odporu

8.2.12 Binarne vystupy

V normalnej prevadzke je na privodnych vodi¢och brzdovych odporov vysoké jedno-
smerné napatie (asi DC 900 V).

Povrch brzdovych odporov ma pri zatazeni Py vysoku teplotu. Pre brzdovy odpor sa
musi vybrat vhodné miesto inStalacie. ObyCajne sa brzdové odpory instaluju na
vrchnej stene rozvodnej skrine.

Binarne vystupy su skratuvzdorné a odolné proti externému napéatiu do DC 30 V.
Vy&Sie externé napatie mdze binarne vystupy znicit.

8.2.13 Rusivé vyzarovanie

Aby bola instalacia v zhode s EMC, musia sa pouzit tienené kable motorov alebo
vystupné timivky HD.
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InStalacia 8
Pokyny na inStalaciu

8.2.14 Spinané indukénosti

A POZOR!
Spinané indukénosti.
Nebezpec€enstvo: Funkéné poruchy / vecné Skody.
» Vzdialenost pripojenej induktivity od meni¢a musi byt minimalne 150 mm (5,91 in).
» Odrusovacie ¢leny pouzivajte na odrusovanie

— stykacov

— relé

— magnetickych ventilov

Odrusovacie ¢leny su napriklad diédy, varistory alebo RC &leny:

G BT

Priamo na meni& MOVITRAC® B nemozete pripajat ziadne odrusovacie jednotky. Odru-
Sovaciu jednotku zapojte €o najblizSie k induktivite.

644450187

8.2.15 Sietovy filter
Menice frekvencie MOVITRAC® B maju do 11 kW Standardne zabudovany sietovy filter.
Na strane siete vyhovuju meni€e nasledujucim triedam medznych hodnét, podla normy
EN 61800-3:
» jednofazovy privod: C1 spojeny s vedenim
» trojfazovy privod: C2
Medzné hodnoty rusivého vyzarovania (EMC) pre siete s neuzemnenym uzlom
(IT siete) nie su Specifikované. Ucinnost sietovych filtrov je silno obmedzena.

8.2.16 Poistky a pradové chranice
» Poistky inStalujte na zaciatku sietového privodu za odbockou z pripojnic (— schéma
pripojenia zakladnej jednotky).
+ SEW-EURODRIVE neodporuca pouzitie pradového chranic¢a. Ak je vSak napriek
tomu predpisané pouzivanie prudového chrani¢a (FI) na priamu alebo nepriamu
ochranu pred nebezpe&nym dotykom, dodrZujte nasledovné:

« A VYSTRAHA! Pouzitie nespravneho typu pradového chranica.
Smrt alebo tazké poranenie

— Meni& MOVITRAC® B méze vnutit jednosmerny prud do ochranného vodi¢a. Ak
sa na ochranu pred priamym alebo nepriamym nebezpe¢nym dotykom Zivych
alebo nezivych €asti ma pouzit pradovy chrani¢ (RCD) alebo monitorovacia jed-
notka (RCM), na strane sietového napajania meni¢a MOVIFIT® B je pripustny len
jeden chrani¢ RCD alebo RCM typu B.
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8 Instalacia
InStalacia volitelnych vykonovych komponentov

8.2.17 Pripojenie PE podl'a EN 61800-5-1

Pri normalnej prevadzke meni¢a mdzu byt zvodové prudy = 3,5 mA. Pre bezpelné
pripojenie PE vodi¢a dodrzujte nasledovné:
+  Sietovy privod < 10 mm?:

— druhy PE-vodi€ s prierezom sietového vedenia paralelne pripojeny k ochran-
nému vodicu cez oddelené svorky alebo

— medeny ochranny vodi¢ s prierezom 10 mm?2
+  Sietovy privod 10 — 16 mm?:

— medeny ochranny vodi¢ s prierezom sietového vedenia
+ Sietovy privod 16 — 35 mm?:

— medeny ochranny vodi¢ s prierezom 16 mm?
+  Sietovy privod > 35 mm?:

— medeny ochranny vodi¢ s poloviénym prierezom sietového vedenia

8.3 Instalacia volitelnych vykonovych komponentov
Siet'ovy stykac pre viaceré jednotky
Predradte sietovu timivku na obmedzenie spinacieho prudu:
» Pri 5 alebo viacerych 3-fazovych zariadeniach
» Pri 2 alebo viacerych 1-fazovych zariadeniach

8.3.1 Siet'ova timivka ND

Pripojenie sietovej timivky typového radu ND

L1—u1 U2 — L1
L2—|v1 ND V2 |— L2
— } MOVITRAC® B
L3— W1 w2l— L3
PE . | PE
9007199272823563
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Instalacia 8
InStalacia volitelnych vykonovych komponentov

8.3.2 Siet'ovy filter NF

« Sietovym filtrom NF je mozné na meniCoch MOVITRAC® B velkosti 0 az 4 dodrzat
triedu medznych hodnét C1 / B.

+ A POZOR Mozny vznik vecnych $kad
Zni¢enie vstupného stupna.
— Medzi sietovym filtrom a meni¢om MOVITRAC® B sa nesmie prepinat.

» Sietovy filter instalujte v blizkosti meni¢a, avS§ak mimo vymedzeného priestoru pre
prudenie chladiaceho vzduchu.

+ Vedenie medzi sietovym filtrom a meniGom skratte na maximalne moznu dizku,
avSak max. 400 mm (15,7 in). Postacuju netienené, skratené vodice.

* Pre sietovy privod pouzite tiez netieneny kabel alebo vodice.
Pripojenie sietového filtra NF

L1—L1 L1 — L1
Lo—{L2 NF L2 |— L2
- 1 MOVITRAC® B
L3—]L3 L3' % L3
PE . | PE
””””””” 18014398527568907

8.3.3 Sklopné ferity ULF11A

Sietovy privod (vodi¢e L a N) vlozte do sklopnych feritov (feritovych puzdier) a ferity
zatlacte dohromady, aby zapadka zaklapla.

Dodrzanie triedy medznych hodn6t EMC C1 bolo preukazané na Specifikovanej skusob-
nej konstrukcii. DodrZanie triedy medznych hodn6t EMC C1 pre ruSivé vyZarovanie sa
dosiahne odbornou instaldciou sklopnych feritov ULF11A.
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8 Instalacia
InStalacia volitelnych vykonovych komponentov

8.3.4 Vystupny filter HF
UPOZORNENIE

@

1 Vystupny filter sa instaluje v blizkosti prislusného meni¢a. Pod a nad filtrom musi byt
volny priestor minimalne 100 mm (3,94 in) pre prudenie vzduchu, po stranach filtra nie
je potrebny volny priestor.

* Vodi¢e medzi meni¢om a vystupnym filtrom skratte na bezpodmienecne potrebnu
dizku. Maximalna dizka tychto vodi¢ov 1 m/ 3 ft pri netienenych vodi¢och alebo kabli
a 10 m / 33 ft pri tienenom kabli.

» Pri prevadzkovani skupiny motorov na jednom meni¢i mozno na jeden vystupny filter
pripojit viac motorov. Pritom sucet menovitych prddov motorov tec€ucich filtrom
nesmie prekroCit menovity prad vystupného filtra.

« Paralelné zapojenie 2 rovnakych vystupnych filtrov na jeden vystup menica je pripus-
tné, pripustny pruad filtrami je su¢tom ich menovitych pradov. Pritom sa musia zhodne
oznacené svorky oboch filtrov zapojit’ paralelne.

+ Pri prevadzke menica s frekvenciou fp\y)y = 4 alebo 8 kHz sa nesmie pripojit svorka
vystupného filtra V5 (pri HF...-503) alebo 7 (pri HF...-403).

+ Pri meniCoch velkosti 0XS nesmiete realizovat pripojenie Uz.
Pripojenie vystupného filtra HF bez pripojenia Uz (PWM-frekvencia len 4 alebo 8 kHz)

MOVITRAC® B HF..

X1 X2/3 74|56 |PE|U|V|W|PE|HF. -403
L1|L2[Lslpg u] v wlrlPE|  |v5[U1|vi]w1[PE|u2|v2W2|PE|HF.. -503

L1 L2 L3 PE
9007199272832779

Pripojenie vystupného filtra HF s pripojenim Uz (PWM-frekvencia len 12 alebo 16 kHz)

MOVITRAC® B HF..
X1 X2/3 74|56 |PE/U|V|W|PE|HF. -403 M

L1]2|islpe u| v] wi+r|Pe|  |v5]ut|vi|w1[PE|u2]v2w2|PE|HF.. -503 uvv fE

| 11 I 1l

|

i
L1 L2 L3 PE

9007199345067147
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Instalacia
InStalacia volitelnych vykonovych komponentov

8.3.5 Vystupna timivka HD

Vystupnu timivku namontuijte v blizkosti meni¢a MOVITRAC® B mimo minimalneho
volného priestoru.

Vystupnou timivkou prevlecte spolo¢ne vSetky 3 fazy (avsak nie vodi¢ PE!).
Ak je kabel tieneny, tienenie sa nesmie prevliect cez timivku.
Vystupnou timivkou HD musite kabel prevliect' 5x.

MOVITRAC® B

n= sﬁ),ﬂ HD...

&

u[vwke x
V4

9007199271903243

Ak ma kabel velky priemer, potom sa mdze prevliect menej ako 5 zavitov a do série sa

zapoja 2 alebo 3 vystupné timivky. SEW-EURODRIVE odporuca: pri 4 zavitoch zapojit

do série 2 vystupné timivky a pri 3 zavitoch zapojit' do série 3 vystupné timivky.

InStalacia vystupnej timivky HD012:

Vystupnua timivku namontujte pod prislusny meni¢. Pod a nad vystupnou timivkou
ponechajte volny priestor na pradenie vzduchu minimalne 100 mm (3,94 in). Po stra-
nach timivky ponechajte volny priestor 10 mm (0,39 in).

Pre pripojenie ochranného vodi¢a su dané 3 alternativhe moznosti. Vodi¢ PE kabla
motora sa mdze pripojit priamo na menic frekvencie.

Systémova prirucka — MOVITRAC® B
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8 Instalacia
InStalacia volitelnych vykonovych komponentov

InStalacia Namontujte vystupnu timivku HD100 / HD101 pomocou dodanych skrutiek spolo¢ne
vystupnej timivky s frekvenénym menic¢om MOVITRAC® B na vodivii montaznu plochu v spinacej skrini.
HD100/HD101

Pripoje U /V / W su znacené ako U/ V / W a musia sa zodpovedajuco pripojit.

|
OPE L1)L2|L3 pE@
HD100 / HD101 MOVITRAC® B
PE
ulviwl ©PE uvw@@
‘ i
|
i
|
i
i
|
i
Z4C)
9007200304810123

8.3.6 EMC modul FKE12B / FKE13B

EMC modul namontujte vrozvodnej skrini pomocou dodanych skrutiek spolo¢ne
s meni¢om frekvencie MOVITRAC® B na vodivi montaznu plochu.

Pripoje U /V / W su znacené ako U / V / W a musia sa zodpovedajuco pripojit.
Pripoje L1 /L2 /L3 (hnedy / oranzovy / biely) mozno pripajat v flubovolnom poradi.

) | | i

|
PE
L1jols| L1)2|L3
@ é} PE

FKE MOVITRAC® B

PE
ulviw ulv(w PE

9007199753732747
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InStalacia
InStalacia volitelnych vykonovych komponentov

8.3.7 PTC brzdovy odpor BW1/BW3 s FKB10B

PTC brzdové odpory BW1 a BW3 [1] moZno montovat' s volitefnym upeviiovacim uhol-
nikom FKB10B [2], katalogoveé Cislo 1 821 621 8, priamo na tieniaci plech pod meni¢om.

9007199923476235
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8 Instalacia
InStalacia podla UL

8.3.8 Odpory v plochom vyhotoveni s FKB11B / FKB12B / FKB13B a FHS11B / FHS12B / FHS13B
Brzdové odpory v plochom vyhotoveni inStalujte takto:

FKB11B / FKB12B / FKB13B: Upevnenie na zadnu stenu rozvodnej skrine
FHS11B / FHS12B / FHS13B: Upevnenie s upevriovacou listou

FKB11B FHS11B
FKB12B FHS12B
FKB13B FHS13B

T

XX XX

18014399298721547

8.4 Instalacia podla UL
Pri intal4cii v sulade so smernicami UL dodrZujte tieto pokyny:

220

Ako pripdjaci kabel pouZite len medeny kabel s tymto teplotnym rozsahom:

- MOVITRAC® B 0003 — 0300: teplotny rozsah 60/ 75 °C

— MOVITRAC® B 0370 a 0450: teplotny rozsah 75 °C

Potrebné utahovacie momenty silovych svoriek meni¢a MOVITRAC® B: Pozri tech-
nické udaje.

MeniCe smu byt prevadzkované len v rozvodnych sietach s maximalnym napatim
medzi f4zou a zemou AC 300 V.

Meni¢e sa smu prevadzkovat v sietach IT, len ak ani v prevadzke ani pri chybe
napéatie fazy voci zemi nemdze prekrocCit AC 300 V.

Menié frekvencie MOVITRAC® B sa smie prevadzkovat len na napajacich sietach
s maximalnymi hodnotami podla nasledujucej tabulky. PouzZivajte len tavné poistky.
Vykonové parametre poistiek nesmu prekro€it hodnoty podla nasledujucej tabulky.
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Instalacia
InStalacia podla UL

8.4.1 Maximalne hodnoty / Poistky

Pre inStalacie v sulade s UL musite dodrzat tieto maximalne hodnoty / poistky:

fde

230 V zariadenia / Maximalny prud Maximalne napatie Poistky
1-fazové siete siete
0003 /0004 / 0005 /0008 | AC 5000A AC 240V 15A/250V
0011 /0015 /0022 AC 5000 A AC 240V 30A/250V
230 V zariadenia / Maximalny prud Maximalne napatie Poistky
3-fazové siete siete
0003 /0004 / 0005 /0008 AC 5000A AC 240V 15A/250V
0011 /0015 /0022 AC 5000 A AC 240V 20A/250V
0037 AC 5000 A AC 240V 30A/250V
0055 /0075 AC 5000 A AC 240V 110A/250V
0110 AC 5000 A AC 240V 175 A/ 250V
0150 AC 5000 A AC 240V 225 A/250V
0220 /0300 AC 10 000 A AC 240V 350 A/250V
Menice na 400/500 V Maximalny prud Maximalne napatie Poistky
siete siete
0003 /0004 /0005/0008/ AC 5000 A AC 500 V 15A/600V
0011/0015
0022 /0030 / 0040 AC 5000 A AC 500 V 20 A/ 600V
0055 /0075 AC 5000 A AC 500 V 60 A/600V
0110 AC 5000 A AC 500 V 110 A/ 600V
0150/ 0220 AC 5000 A AC 500 V 175 A /600 V
0300 AC 5000 A AC 500 V 225 A/600V
0370/ 0450 AC 10 000 A AC 500 V 350 A/600V
0550 /0750 AC 10 000 A AC 500 V 500 A/600V
UPOZORNENIE

Ako externy zdroj napajania DC 24 V sa smie pouzit len (typovo) preskusany zdroj
napatia s obmedzenim vystupného napatia (U5 = DC 30 V) as obmedzenim
vystupného pradu (I < 8 A).

Schvalenie UL neplati pre prevadzku menicov v sietiach napajania s neuzemnenym

uzlom (siete IT).

Systémova prirucka — MOVITRAC® B
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8 InStalacia
Pribalové vrecko

8.5 Pribalové vrecko
8.5.1 Obsah dodavky prisluSenstva pre instalaciu
Dodavka obsahuje pribalové vrecko s obsahom podla velkosti menica.

Obsah pribalového vrecka pre velkosti
0XS /0S / OL 1 2s 2 \ 3 \ 4/5

» Plech tienenia riadiacej elektroniky so svorkou a skrutkou [1]
» 3 zasuvné bloky svoriek elektroniky [2]

+ Uzemnovacie svorky so skrutkami [4] -

» Plech tienenia vykonovej + Plech tie- * Ochrana proti — + Ochrana
Casti so svorkami nenia vyko- dotyku proti
a skrutkami [3] novej Casti, * Plech tienenia dotyku

» Zasuvné bloky svoriek pre bez skrutiek vykonovej Casti,
privod siete (2- alebo so skrutkami

3-pdlovy) a pre motor [5]
* lzolaéné puzdra
s nalepkou [6]

» Upevriovacie patky -

Prislusenstvo pre velkost’ 0:

(2]

EMV-Kondensatoren deaktiviert.
EMC Capacitors deactivated.
Condensateurs CEM désactivés.

8196737.LBL.

1234745355
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InStalacia
Pribalové vrecko

8.5.2 Montaz plechu tienenia riadiacej elektroniky (vSetky velkosti)

S meni¢om MOVITRAC® B sa standardne dodava plech tie-
nenia riadiacej elektroniky s upeviiovacou skrutkou. Montaz
tieniaceho plechu pre riadiacu elektroniku:

1. Najprv uvolnite skrutku [1]
2. Svorku tienenia zasurite do drazky plastového krytu
3. Svorku tienenia utiahnite skrutkou

1

8.5.3 Montaz plechu tienenia pre vykonovu ¢ast’

Velkost 0 S meni¢om MOVITRAC® B velkosti 0 sa tandardne dodava plech tienenia pre vykono-
vu Cast' s 2 upevrniovacimi skrutkami.

Namontujte plech tienenia pre vykonovu Cast 2 upevnovacimi skrutkami.

318334475
[1] Svorka PI
[2] Plech tienenia

Systémova prirucka — MOVITRAC® B
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8 InStalacia
Pribalové vrecko

Velkost 1 S meni¢om MOVITRAC® B velkosti 1 sa $tandardne dodava tieniaci plech pre vykono-
vu Cast. Namontujte plech tienenia pre vykonovu &ast 2 upeviiovacimi skrutkami
menica.

L B ey I:JL

244986123
[1] Svorka tienenia
[2] Svorka PE
Velkost 2S5/ 2 S meni¢om MOVITRAC® B velkosti 2S / 2 sa $tandardne dodava tieniaci plech pre

vykonovu €ast' s 2 upeviiovacimi skrutkami. Namontujte plech tienenia pre vykonovu
Cast' 2 upeviovacimi skrutkami. Na obrazku je velkost 2.

4iU 8N &N

2 &%

111752587
[1] Svorka tienenia
[2] Svorka PE

Tieniaci plech vykonovej Casti umozfuje pohodinu montaz tienenia kablov motora
a brzdy. Tienenie a vodi¢ PE ukostrite podla obrazkov.

Velkost 3— 5 S meniémi MOVITRAC® B velkosti 3— 5 sa nedodavaju tieniace plechy pre vykonovu
Cast. Na pripojenie tienenia kablov motora a brzdy pouzite beZzne dostupné svorky tie-
nenia. Tienenie ukostrite €0 mozno najblizSie k menicu.
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InStalacia 8
Pribalové vrecko

8.5.4 Montaz ochrany proti dotyku

A NEBEZPECENSTVO!

Nekryté silnoprudové svorky.
Smrt alebo tazké poranenie zasahom elektrickym pradom.

» InStalujte ochranu proti dotyku podla predpisov.
* Meni€ bez ochrany proti dotyku sa nesmie uviest do prevadzky.

Velkost 2S Spolu s meni¢om MOVITRAC® B velkosti 2S sa $tandardne dodavaiju 2 ochrany proti
dotyku pre svorky medziobvodu a pre svorky brzdového odporu. Bez ochrany proti
dotyku ma meni¢ MOVITRAC® B velkosti 2S krytie IP10, s ochranou proti dotyku ma
krytie 1P20.

Ochranu proti dotyku instalujte podla tohto obrazku:

8/+R 9/-R PE

9007199366497419
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8 InStalacia
Pribalové vrecko

Velkost' 4/5 S meni¢om MOVITRAC® B velkosti 4 / 5 sa $tandardne dodavaju 2 kusy krytov ochrany
proti dotyku a 8 upevriovacich skrutiek. Namontujte ochranu proti dotyku na oba kryty
svoriek vykonovej €asti.

Ochrana proti dotyku pre menice MOVITRAC® B velkosti 4 / 5:

(2]

[3]
188886667

Ochrana proti dotyku sa sklada z nasledovnych dielcov:

[1] kryt

[2] kryt svoriek

[3] prepazka (len pre velkost 4)

Menige MOVITRAC® B, velkosti 4 / 5 maju krytie krytom IP10 len pri splneni nasleduju-
cich podmienok:

» Ochrana proti dotyku je kompletne namontovana

» ZmraStovacie hadi¢ky su namontované na vSetkych silovych svorkach (X1, X2, X3, X4)

UPOZORNENIE

Ak sa nesplnia vyssie uvedené podmienky, meni¢e MOVITRAC® B velkosti 4 a 5 zis-
kaju ochranu krytim 1POO.

fude
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InsStalacia
Predpoklady pre inStalaciu Cold Plate (len velkost 0)

8.6 Predpoklady pre instalaciu Cold Plate (len velkost’ 0)

Stratovy vykon meni€a frekvencie sa mdze odviest cez chladiCe, ktoré pracuju s roz-
nymi chladiacimi médiami (vzduch, voda, olej a pod.). M6ze to mat zmysel napr. pri
stiesnenych pomeroch instalacie. Pri dodrzani beznych pokynov na instalaciu (40 °C /
100 mm (3,94 in) miesto hore a dole) nie je potrebna technolégia Cold-Plate.

Pre spolahlivil prevadzku meni€a frekvencie je délezity dobry tepelny kontakt chladica:

Kontaktna plocha medzi chladi¢om a meni¢om frekvencie musi byt rovnako velka,
ako je chladiaca doska menica frekvencie.

Kontaktna plocha musi byt rovinna, pripustna odchylka max.do 0,05 mm (0,0002 in).
Chladi¢ a chladiaca doska sa musia spojit vSetkymi predpisanymi skrutkovymi
spojmi.

Teplota montaznej dosky smie byt v prevadzke maximalne do 70 °C. Musi to zabez-
pecit chladiace médium.

Chladi¢ Cold Plate sa nemoze instalovat spolu s FHS alebo FKB.

8.7 Vyradenie kondenzatorov EMC (len velkost’ 0)

A NEBEZPECENSTVO!

Usmrtenie alebo taZzké poranenia zasahom elektrickym pradom.

Odpojte meni¢ od napatia. Odpojte napatie DC 24 V a napatie napajace;j siete.
Pockajte 10 minut.

Vytvorte beznapatové prostredie.

Pred odstranenim krytu uzemnite pomocou vhodnych opatreni (zvodova paska,
vodiva obuv a pod.) staticky naboj vasho tela.

Meni¢ uchopte len za ram alebo za chladi¢. Nedotykajte sa Ziadnych elektronickych
prvkov.

Prestavbu mo6zu vykonat len odborne spdsobili pracovnici — elektrotechnici. Po pre-
stavbe sa musi meni¢ oznacit nalepkou, ktora je prilozena vo vrecku s prislusenstvom.

Kondenzatory EMC v meni€och frekvencie MOVITRAC® B sa vyradia nasledovne:

1.

Otvorte menic:

Vytiahnite vSetky konektory

Odstrarnite vSetky svorky tienenia elektroniky

Odskrutkujte upevrnovaciu skrutku krytu v strede prednej Casti krytu
Odnimte kryt

Systémova prirucka — MOVITRAC® B
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InsStalacia
Vyradenie kondenzatorov EMC (len velkost 0)

[0

Odskrutkujte obe skrutky [A], ktoré upeviuju dosku s ploSnymi spojmi.
Zasurnte skrutky do plastovych izolaénych puzdier [B].

Priskrutkujte skrutky spat na menic [C].

Zakrytujte menic.

o 0k wbd

Oznacte meni¢ prilozenou nalepkou.

25372555

Ak su kondenzatory EMC vyradené, kondenzatormi netect zvodoveé prudy.

* Je potrebné si uvedomit, Ze zvodové prudy su dané velkostou napatia na medziob-
vode, frgkvenciou pulzne-Sirkovej modulacie, pouzitym kablom vyvodu k motoru
a jeho dIZzkou, ako aj pouzitym motorom.

UPOZORNENIE
Siete IT

* Medzné hodnoty ruivého vyZarovania (EMC) pre siete s neuzemnenym uzlom (IT
siete) nie su Specifikované.

S vyradenymi odruSovacimi kondenzatormi filter EMC uz nie je aktivny.
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Schéma pripojenia

8.8 Schéma pripojenia
3 x AC 400/500 V / PE
1xAC230V/N/PE 3xAC230V/PE
u t;
N L3
PE—---—-—-—f-f---- - PE --—-—- il $o +--
I I I I
F11 m b F11/F12/F13 m m i i
P i1 i
K11 I K11 | |
AC-3) L] o (AC-3) : ~U; +Up |

MOVITRAC® B

S1

.ON

X44. °F

S2

ON

g

FSC11B
X45| X46

%%, xt P[] xa| | HLIEREEER
Prepinanie | @l | V*
I-signal < U-signal* mA X10:Al11/A112
R11
S11 X10: 0V-+10V 0(4)-20mA
+10V — = REF1 |1 + U- + -
0-10V* @ Al11 2 - 1 **{’}1
0-20 mA; 4 — 20 mA Al12 3:},—— =ttt
Referenény potencial ——— GND |4 7
analogovych signalov
Nadradené riadenie
X12: - Binarny
Reset po poruche* «——— DIgg |1 vstup
Reset po poruche* «—— DIg1 |2
Vlavo / Stop* «— DIg2 |3 Binarne
Uvolnenie / Stop* «——— DIg@3 |4 vystupy
13 12{ n11n21* +——— D@4 |5
n13=nM+ 121 11222 «+—— DIGTF 6 | —
Napéjacie napatie pre TF/TH VOTF |7 { - Referencia
[2] *24V vstup/vystup --—— 24VIO |8 l Y binarnych
(odpojitelny s P808) GND |9 ——— vystupov
Referencia binarnych vystupov }—J 24V
Rpi
X13: —J— K12
Referenény potencial GND |1 - [(AC-3)
Brzda je odbrzdend* ——— | DO@2 |2 - ==8
Pripraveny na prevadzku* ——» DO@3 |3
Referen¢ny potencial GND |4 ;
Kontakt relé / Porucha* DOZ1-C |5 :
Spinacie relé NO [; DO@1-NO| 6 |— i
X17: Rozpinacie relé NC DOG1-NC| 7 :
X17 "Bez_peéné ol«|Ss ;
zastavenie" % 3= g
3x400 V: a> 3o @
5,5 — 75 kW, Standard N - =
3x400V: bl [ X2
0,55 — 4,0 KW, MCO7B..-80 "1 | 12 H X3
3x230V: NN N :
3,7 — 30 kW, $tandard — M ¥ - ]
3x230V:

0,55 - 2,2 kW, MCO07B..-S0O

— Cast "Pripojenie
brzdového usmerniovaca"

— Cast "Pripojenie brzdového
odporu BW.. / BW..-T/BW..-P"

* = nastavenie z vyroby

[1] Velkosti 1, 2S a 2 nemaiju pri blokoch svoriek sietového privodu a vyvodu k motoru X1 / X2 Ziadne dalSie svorky PE. Potom pou-
zite PE svorku vedla pripoja medziobvodu [X4] (len velkost 1 — 5). Pri velkosti O tvori plech pripojku PE.

[2] Jednotka MCO7B...-S0 sa musi vzdy napajat externym napdajanim.

X4 sa nachadza len na velkostiach 1 — 5. Od velkosti 3 su na menici 2 pridavné svorky PE.

Systémova prirucka — MOVITRAC® B
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8 InsStalacia
Snimace teploty TF a bimetalové spinace TH

8.9 Snimace teploty TF a bimetalové spinace TH

Teplota vinuti sa kontroluje snimacmi teploty TF alebo bimetalovymi spinaémi TH. TF
alebo TH pripajajte na vystup VOTF a vstup TF DIOSTF menic¢a MOVITRAC®B. Binarny
vstup DIO5STF nastavte na TF hlasenie. Teplota sa monitoruje meni€om MOVITRAC® B,
nie je potrebny ziadny pridavny monitorovaci pristroj.

Bimetalové spinace TH mozete pripojit aj na 24VIO a binarny vstup. Binarny vstup sa
parametrizuje na "/Externa chyba".

8.10 Pripojenie brzdového odporu BW..-P / BW..-T / BW.. na X3 / X2
A VYSTRAHA!

Povrch brzdovych odporov ma pri zatazeni Py vysoku teplotu.
Nebezpecenstvo popalenia a vzniku poziaru.

* Pre instalaciu brzdového odporu vyberte vhodné miesto. Oby&ajne sa brzdové
odpory instaluju na vrchnu stenu rozvadzaca.
* Nedotykajte sa brzdovych odporov.

|

|

F16 !

|

|

_ |

(S A D S

1 |

1 |

1 |

- K1 ! |

R
@iz
BW.. | |
I

9007199281070731

Svorku naprogramujte na "/Blokovanie regulatora”. K11 sa musi otvorit’ a "/Blokovanie
regulatora" musi dostat’ "0"-signal, ked

+  BW..-P: Pomocny kontakt sa aktivuje

« BW..-T: Aktivuje sa interny teplotny spinac

+ BW..: Aktivuje sa externé bimetalové relé F16
Okruh odporu sa nesmie prerusit!
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InStalacia
Pripojenie brzdového usmerfiovaca

Ochrana proti pret'azeniu pre brzdové odpory BW:

Ochrana proti pretazeniu
Typ brzdového odporu | dana kon- interny teplotny spinac externé bimetalové
Strukciou (..T/..P) relé (F16)
BW.. - - nutné
BW..-T" /BW..-P - Potrebny niektory z dvoch doplnkov (interny teplotny
spinac alebo externé bimetalové relé).
BW..-003 / BW..-005 dostatocné | — povolené
BW1 - BW4 dostatocné - -

1) Pripustny spdsob montaze: Na vodorovné plochy alebo na zvislé plochy, so svorkami dole a dierovanym
plechom hore a dole. Nepripustny sposob montaze: na zvislé plochy, so svorkami hore, vpravo alebo
vlavo.

8.11 Pripojenie brzdového usmerriovaca

i

UPOZORNENIE

Pre pripojenie brzdového usmerfiovaa sa musi pouzit samostatny sietovy privod,;
Napajanie napatim motora nie je pripustné!

Pre K11 a K12 pouzivajte stykace kategorie pouzitia AC-3.
Brzdu vzdy vypinajte na jednosmernej aj na striedavej strane pri:
« vSetkych aplikaciach vo zdvihacich zariadeniach,

* pohonoch, pri ktorych je potrebna rychla doba reakcie brzdy.

Ak je brzdovy usmerfiova¢ umiestneny v rozvodnej skrini: Prepajacie vodi¢e medzi brz-
dovym usmerfiovacom a brzdou sa musia ulozit oddelene od ostatnych silovych kablov.
Spoloéné ulozenie tychto vodicov s inymi kablami je pripustné len vtedy, ak su ostatné
kable tienené.

Systémova prirucka — MOVITRAC® B
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InStalacia

Pripojenie brzdového usmerfiovaca

8.11.1 Schémy pripojenia:

F14/F15

Odpojenie na jednosmernej
aj na striedavej strane

F14/F15

K12
(AC-3)
GND
. WH
BG g RD
BGE [
4 BU

Odpojenie na jednosmernej

aj na striedavej strane

K11
(AC-3)

F14/F15

-

BG [2
BGE[S
4

Unc

Il

| WH
RD
BU

5

Odpojenie na strane
striedavého prudu

9007199909369355

Pri brzdach bez BG/BGE alebo BME dodrzujte prislusné predpisy pre pripojenie. Pod-
robné informacie tykajuce sa bfzd SEW najdete v publikacii "Praxis der Antriebstechnik:
SEW-Scheibenbremsen" (Technika pohonov v praxi): Kotu¢ové brzdy SEW).
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InStalacia
InStalacia FIO11B/21B, FSC11B/12B a FSE24B

8.12 InStalacia FIO11B/21B, FSC11B/12B a FSE24B
S modulmi FIO11B/21B, FSC11B/12B a FSE24B moézete rozSirit zakladnu jednotku

menica.
S1 S2
ON
OFF
X44 X44 X44
FIO11B Fl021B FSC11B
X45| X40 X46| X42 X45| X46
HL[ | 2]shs H |1 ls s el H[h sl slelr

X44

X44

FSC12B FSE24B
X45| X46 X47 |X30 IN|X30 OUT|
H‘L‘L1‘2‘3]4‘5‘6‘7 1[2 @ @

18014398749591179
Pripojenie / Typ modulu FIO11B Fl021B FSC11B/12B FSE24B
Analégovy | Digitalny Komunikacia Komunika-
modul modul cia
Svorky pre analégovy vstup a vystup, | ano nie nie nie
X40
Binarne vstupy X42 nie ano nie nie
RS485 pre diagnostiku (RJ10) X44 ano ano ano ano
Svorka rozhrania RS485, X45 ano nie ano nie
Svorka zbernice SBus, X46 nie ano ano nie
Pripojenie EtherCAT (2 xRJ45) X30 nie nie nie ano

8.12.1 Upevnenie a instalacia éelného modulu

Volitefny modul sa upevni na zakladnu jednotku prilozenymi skrutkami. Pri velkosti 0
najskér namontujte diStancny svornik. Od velkosti 1 je svornik uz namontovany. Zavito-
vé spojenie vytvara vysokofrekvenény (EMC) spoj medzi zakladnou jednotkou a volitel-

nym modulom.

Funkcia Svorka Opis Data FIO11B FIO21B FSC11B/ FSE24B
12B
Servisné X44 Cez konektor RJ10 Len pre servisné ucely = ano ano ano ano
rozhranie Maximalna dizka kabla
3 m (10 ft)
Rozhranie X45:H ST11: RS485+ Paralelné zapojenie ano nie ano nie
RS485 X45:L ST12: RS485- s X44
X45:1 GND: Referenény

potencial
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InStalacia

Instalacia FIO11B/21B, FSC11B/12B a FSE24B

Funkcia Svorka Opis Data FIO11B FIO21B FSC11B/ FSE24B
12B
Systémova | X46:1 SC11: SBus High Zbernica CAN, podla | nie ano" ano? nie
zbernica . . Specifikacie CAN 2.0,
X46:2 SC12: SBus Low Cast AaB
X46:3 GND: Referenény Max. 64 Ucastnikov
potencial
X46:4 SC21: SBus High nie nie ano® nie
X46:5 SC22: SBus Low
X46:6 GND: Referenény
potencial
DC 24V X46:7 24V10: Pomocné nie nie ano nie
napatie / Externy
zdroj napajania
DC 24V X47:1 24VI10: Externy zdroj nie nie nie len vstup
napajania:
X47:2 GND: Referenény
potencial
EtherCAT X30:In Cez 2 konektory Fast Ethernet nie nie nie ano
X30:Out RJ45
Analégovy X40:1 Al2: Napatovy vstup | —-10az +10V ano nie nie nie
vstup X40:2 GND: Referencny  Ri>40kQ
potencial Rozlisenie 10 bitov
Interval vzorkovania
5ms
Presnost £+100 mV
Analégovy X40:3 GND: Referencny Oaz+10V ano nie nie nie
vystup potencial Imax = 2 MA
X40:4 AOV1: Napatovy 0(4)-20mA
vystup RozliSenie 10 bitov
X405 ' AOI1: Prudovy Interval vzorkovania
vystup 5 ms
Skratuvzdorny odolny
proti externym napa-
tiam do 30 V
Presnost £100 mV
Binarne X42:1 DI10 R; =3 kQ, nie ano nie nie
vstupy X422 D1 lg =10 mA,
' Interval vzorkovania
X42:3 DI12 5 ms,
X42:4 _ DI13 kompatibilné s PLC
X42:5 DI14
X42:6 DI15
X42:7 DI16

1) Zakonc&enie zbernice prilozenym 120 Q odporom je mozné medzi SC11 a SC12.

2) Zakoncovaci odpor 120 Q pripojitelny cez DIP prepina¢, SC21 a SC22 st potom deaktivované.

3) Zakoncovaci odpor 120 Q mozno pripojit prepinacéom DIP.
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InStalacia
InStalacia FIO11B/21B, FSC11B/12B a FSE24B

Potencial DC 24 V na X46:7 a X47:1 je identicky s X12:8 zakladnej jednotky. V3etky
svorky GND jednotky su navzajom prepojené a spojené s PE.

Specifikacia kabla » Pouzite medeny tieneny 4-zilovy kabel so skrutenymi vodiémi (prenosovy datovy
kabel s tieniacim medenym opletenim). Kabel musi vyhovovat nasledujucim
Specifikaciam:
— Prierez Zily 0,25 — 0,75 mm? (AWG23 — AWG18)
— Odpor vedenia 120 Q pri 1 MHz
— Merna kapacita < 40 pF/m pri 1 kHz

Vhodné su napr. kable zbernic CAN-Bus alebo DeviceNet.

Pripojenie tienenia  « Pripojte tienenie na oboch koncoch dostato¢ne veflkou kontaktnou plochou na

svorku tienenia elektroniky meni€a a riadiacej jednotky.

+ Ak sa pri spojeni menica MOVITRAC® B a brany alebo pri spojeni meniov
MOVITRAC® B a MOVITRAC® B pouzil tieneny kabel, nemusite prepojit kostry
zariadeni. V tomto pripade je pripustné pouZit dvojzilovy kabel.

* Pri spojeni menicov MOVIDRIVE® B a MOVITRAC® B sa vzdy musi odstranit
oddelenie medzi referenénym potencidlom DGND auzemnenim menica
MOVIDRIVE® B (teda DGND sa musi prepojit s uzemnenim).

+ A POZOR Posun potenciélov
Désledkom mdzu byt chyby funkcie alebo aj znienie zariadenia.

— Prepojené jednotky nesmu mat rozdielne potencialy. Rozdielu potencialov treba
zabranit’ vhodnymi opatreniami, napr. pospajanim kostier jednotiek samostatnym
vodi¢om.

UPOZORNENIE

Celné moduly FIO21B a FSE24B potrebuju 24 V napajanie. Pokial sa nepripoji
externé napajanie, parameter P808 24VIO pomocné napétie sa nesmie vypnut.

j=de
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InStalacia

Instalacia FIO11B/21B, FSC11B/12B a FSE24B

8.12.2 Zapojenie vstupov a vystupov analégového modulu FIO11B

Analégovy vstup Al1 Analégovy vystup AO1
Bipolarny Unipolarny Prudovy vystup AOC1 | Napat'ovy vystup AOV1

X45| X40 X45| X40 X45 X40 X45| X40

+| | + | | +| | +| |

[TollYe] nwvn [TollYe] TollTe}

|0 —| |0 [ 0|0 | 0|0 |
SIY2|  22=>|0 SI¥Ig| [21e>o NI =] [=] S ¥ [22=0
|| Z|N[Z|Z[0|O NN Z|YNZ|Z[0|O NN Z(YNZ(Z|0|0 NN Z|YNZ|Z|O|O
X 0|00 2| O[O0 x| x|O|<|O|0|<|< X x|O[<|O|0|<|<
HIL|L[1(2|1314|5 HL[L|1({2|1314 |5 HIL|L[1]|2|341|5 HIL|L{1|12{314|5

lGND
I_E_\ GND

-10V +10V +10V

externé externé externé
alebo
X10:1

RL<750Q

8.12.3 Zapojenie digitdlneho modulu FI0O21B

X46 X42

=
=)
1
I

-1« (D112
-1®|DI13
-197DI14
12 |DI15
— N |DI16

3833241355

Systémova prirucka — MOVITRAC® B




InStalacia 8
InStalacia FIO11B/21B, FSC11B/12B a FSE24B

8.12.4 Instalacia rozhrania RS485 na FSC11B / 12B
S rozhranim RS485 mdbzete navzajom prepojit maximalne 32 menicov MOVITRAC® B.
Spojenie RS485 s meni¢om MOVITRAC® B

MOVITRAC® B MOVITRAC® B MOVIDRIVE® B
X13
DGND| 9 g

FSC11B/12B FSC11B/ 12B sT11 110l

FIO11B FIO11B ol
X45 X45
HIL | L} HIL

v > \/\

9007199280036491

UPOZORNENIE

@
1 Zakonc&ovaci odpor: Dynamické zakon&ovacie odpory su pevne zabudované. Nepri-
pajajte ziadne externé zakonéovacie odpory!

Dizka vedenia + Celkova pripustna dizka kabla je 200 m.
* Musi sa pouzit tieneny kabel.

8.12.5 InsStalacia systémovej zbernice (SBus) na modul FSC11B/12B

Systémova zbernica (SBus) umozrfiuje adresovat max. 64 Ucastnickych stanic CAN
(Contoller Area Network). Zbernica SBus podporuje spdsob prenosu podla normy

ISO 11898.
FSC11 FSC12 FSC11/12 FSC11 FSC12
S1 S$1:8 X46:1;:2 X46:4;:5 X46:4;5
Off CAN 1 CAN 1 CAN 1
On CAN 1 zakonc¢ena - CAN 1 zakonc¢ena

S2 je rezervované pri FSC11B a vzdy musi byt na "Off".

Pre meni¢ MOVITRAC® B so zabudovanou volitefnou kartou sa dodava prepajaci kabel
pre spojenie so zbernicou SBus.
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Instalacia FIO11B/21B, FSC11B/12B a FSE24B

Prepojenie systémovej zbernice MOVITRAC® B

MOVITRAC® B

S1 82

oN
orr@

FSC11B/12B
X45| X46

AL kbl

MOVITRAC® B

S1 S2
oN
@orr8

FSC11B/12B
X45| X46

AL Pkl

MOVIDRIVE® B |

=} S12
ON | OFF

X12:
DGND
SC11
sc12 |3}

J

]

9007199279915787

Prepojenie systémovej zbernice, MOVITRAC® B a UFx

UFx

—_GND

SC11

SC12

—r 4V

MOVITRAC® B

St 82

oN
B0

FSC11B/12B

X45| X46

Lty

9007199494900875
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InStalacia
InStalacia FIO11B/21B, FSC11B/12B a FSE24B

Prepojenie systémovej zbernice MOVITRAC® B s branou DFx/UOH11B alebo DFx je
vytvorené v menici MOVITRAC® B

UOH11B

DFP21B
O RUN

BUS
FAULT

MOVITRAC® B
ADDRESS S1 S2
O w1 ON!
O 8or@
¢X24 i
FSC11B/ 12B
X26 X45| X46

1|2|3|4|5|6|7 H|L|L1|2|3|4|5|6|7

9007199494905355

Dizka vedenia + Pripustna celkova diZka vedenia je zavisla od nastavenej prenosovej rychlosti zbernice
SBus (P884):
— 125 kBaud: 500 m (1640 ft)
— 250 kBaud: 250 m (820 ft)

500 kBaud: 100 m (328 ft)

1 000 kBaud: 25 m (82 ft)

* Musi sa pouzit tieneny kabel.

UPOZORNENIA

« Zakonc&ovaci odpor: Na zaciatok a koniec pripojenia systémovej zbernice zaradte
zakonc&ovaci odpor (S1 = ON). Na jednotkach, ktoré nie su koncové, sa musi odpo-
jit zakonCovaci odpor (S1 = OFF).

» Niektoré jednotky (stanice) maju pevne zabudovany zakon&ovaci odpor, ktory sa
nemOze odpojit. Su to brany UFx a DFx/UOH, ktoré tvoria koniec fyzickej vetvy
zbernice. Nepripajajte ziadne externé zakonéovacie odpory!

fde
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8 InStalacia
InStalacia ovladaca pozadovanej hodnoty MBG11A

Specifikacia kabla PouZite medeny tieneny 4-Zilovy kdbel so skrutenymi vodiémi (prenosovy datovy kabel
s tieniacim medenym opletenim). Kébel musi vyhovovat nasledujucim Specifikaciam:

— Prierez zily 0,25 - 0,75 mm? (AWG23 — AWG18)

— Odpor vedenia 120 Q pri 1 MHz

— Merna kapacita < 40 pF/m pri 1 kHz

Vhodné su napr. kable zbernic CAN-Bus alebo DeviceNet.

Pripojenie tienenia  + Pripojte tienenie na oboch koncoch dostatoéne velkou kontaktnou plochou na svorku
tienenia elektroniky meni€a a riadiacej jednotky.

* Ak sa pri spojeni meni¢a MOVITRAC® B a brany alebo pri spojeni meniCov
MOVITRAC® B a MOVITRAC® B pouzil tieneny kabel, nemusite prepojit kostry
zariadeni. V tomto pripade je pripustné pouZit’ dvojZilovy kabel.

» Pri spojeni meni¢ov MOVIDRIVE® B a MOVITRAC® B sa vzdy musi odstranit odde-
lenie medzi referenénym potencialom DGND a uzemnenim menica MOVIDRIVE® B
(teda DGND sa musi prepojit s uzemnenim).

8.13 InStalacia oviadaca poZzadovanej hodnoty MBG11A
* A: Montaz zozadu pomocou 4 zavitovych otvorov
* B: Montaz spredu pomocou 2 upevriovacich otvorov

B

188175883
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InStalacia 8
InStalacia ovladaca pozadovanej hodnoty MBG11A

8.13.1 Pripojenie

MOVITRAC® B

S1 S2

ON
@orc@

FSC11B
X45| X46
H|L|J_1|2|3|4|5|6|7 1[23

MBG11A

188285707
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(‘@ Uvedenie do prevadzky

@ VSeobecné pokyny na uvedenie do prevadzky

9 Uvedenie do prevadzky
9.1 VSeobecné pokyny na uvedenie do prevadzky

A NEBEZPECENSTVO!

Nekryté silnoprudové svorky.
Smrt alebo tazké poranenie zasahom elektrickym pradom.

* InStalujte ochranu proti dotyku podla predpisov.
* Meni€ bez ochrany proti dotyku sa nesmie uviest do prevadzky.

9.1.1 Predpoklady

Predpokladom na Uspes$né uvedenie do prevadzky je spravne nakonfigurovanie
pohonu.

Meni&e frekvencie MOVITRAC® B st vyrobcom nastavené na uvedenie do prevadzky
s motorom SEW (4-pdlovy, 50 Hz), v rezime riadenia U/f. Takto mbzete prispbsobeny
motor SEW-EURODRIVE uviest do prevadzky a spustit bez projektovania.

9.1.2 Aplikacie pre zdvihacie zariadenia

A NEBEZPECENSTVO!

Ohrozenie Zzivota pri pade zdvihacieho zariadenia.
Smrt alebo tazké poranenia.

MOVITRAC® B mozno nasadit v aplikaciach vo zdvihacej technike.

Meni&¢ MOVITRAC® B sa nesmie pouzivat v aplikaciach pre zdvihacie zariadenia
v zmysle bezpe&nostného zariadenia.

* Ako bezpelnostné zariadenia pouzite kontrolné (monitorovacie) systémy alebo
mechanické ochranné zariadenia.

9.2 Pripravné prace a pomocné prostriedky
» Skontrolujte instalaciu.

A NEBEZPECENSTVO!

Nebezpectenstvo pomliazdenia neumyselnym spustenim motora.
Smrt alebo tazké poranenia.

« Zabrante neumyselnému spusteniu motora napr. vytiahnutim svorkovnice elektro-
niky X12.

» V zavislosti od aplikacie su potrebné dodatoéné bezpeénostné opatrenia na zabra-
nenie ohrozenia ludi a strojov, napr. monitorovacie systémy alebo mechanické
ochranné pripravky.
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Uvedenie do prevadzky (‘Cl)

Pripravné prace a pomocné prostriedky @

9.2.1 Pripravné prace a pomocky pri uvedeni do prevadzky v nastaveni z vyroby

Pripojte siet’ a motor.
Pripojte signalne svorky.
Zapnite privod napatia zo siete.

9.2.2 Pripravné prace a pomocky pri uvedeni do prevadzky ovladacou jednotkou alebo s PC

fde

Pripojte siet a motor. Nepripajajte ziadne signalové svorky, aby meni¢ nemohol
dostat’ uvolnenie!

Zapnite privod napatia zo siete.

Na displeji svieti Stop.

Naprogramujte signalne svorky.

Spravne nastavte parametre (napr. rampy).

Skontrolujte nastavené priradenie svoriek (P601 — P622).
Vypnite privod napéatia zo siete.

Pripojte signalne svorky.

Zapnite privod napétia zo siete.

UPOZORNENIE

Po uvedeni do prevadzky meni¢ automaticky zmeni hodnoty parametrov.
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‘@ Uvedenie do prevadzky
9 ( @ Spustenie motora

9.3 Spustenie motora

Pamatajte, Zze skor nez mbzete motor uvolnit cez svorky, musite opustit manualne
ovladanie.

9.3.1 Zadanie analégovej pozadovanej hodnoty

Nasledujuca tabulka udava signaly, ktoré musia byt pri zadavani poZzadovanej hodnoty
"unipolarna / pevna pozadovana hodnota" (P7100) na svorkach X11:2 (Al1) a X12:1 —
X12:4 (DIDQ...DI&3), aby bolo mozné ovladat pohon zadavanim analégovej pozadova-
nej hodnoty.

X11:2 X12:1 X12:2 X12:3 X12:4 X12:5 X12:6
(Al11) (DI2QD) (DI@1) (D192) (DI@3) (DI94) (DIG5)
Funkcia Analégo- /Bloko- Vpravo/ Vlavo/ Uvolne- ni1/ n12/
vy vstup  vanie regu- Stop Stop nie / Stop n21 n22
n1 latora’
Bloko-
vanie X 0 X X X 0 0
regulatora
Stop X 1 X X 0 0 0
Uvolne-
nie
a zasta- X 1 0 0 1 0 0
venie
Otacky
vpravo, 5V 1 1 0 1 0 0
50 % Npmax
Otacky
vpravo, 10V 1 1 0 1 0 0
nmax
Otacky
vlavo, 5V 1 0 1 1 0 0
50 % Npmax
Otacky
vlavo, 10V 1 0 1 1 0 0
nmax

1) Ziadne $tandardné nastavenie
0 = 0 signal

1 =1 signal
X = neplatné
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Spustenie motora @

Nasledujuci diagram pohybu znazorfiuje na vzorovom priklade, ako mozno spustit
motor pri zapojenych svorkach X12:1 — X12:4 a pomocou analégovych pozadovanych
hodnét. Binarny vystup X10:3 (DO@2 "/Brzda") sa pouziva na spinanie brzdového sty-

kaca K12.
Vstup DIQQ ]
/Blokovanie
regulatora 0 t
Vstup DIQH1 ]
Vpravo / Stop
0 t
Vstup DIO2 l
Vlavo / Stop
0 t
Vstup DIG3 17
Uvolnenie/
Stopp 0 t
Ausgang DO@2
/brzda
0 t
Analoaov 10V A
nalégovy
vstup n1 (Al11) 3V
ov t
n. 4
Otacky max t11 hote t11 doje
50 % Nppay Y/ \
nn:n ] 11 hore 11 hore /——— t11 dolé
nétar(-s(opp T
] t
] t11 hore Ramp4 zastavenia t13
-50 % Nppay
“Nimax ~
18014398698571787
UPOZORNENIE

[0

Pri blokovani riadiacou jednotkou motorom netecie prud. Motor bez brzdy sa zastavi
volnym dobehom.
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9 ( @ Spustenie motora

9.3.2 Pevné pozadované hodnoty

Nasledujuca tabulka uvadza signaly, ktoré musia byt pri zadavani pozadovanej hodnoty
"unipolarna / pevna pozadovana hodnota" (P100) na svorkach X12:1 — X12:6 (DIGJ —
DIg5), aby bolo mozné ovladat pohon zadavanim pevnej pozadovanej hodnoty.

X12:1 . .
(D19QD) ()I()1é‘|2) ()I(;Iég) X12:4 (DI93) X12:5 X12:6
Funkcia /Bloko- ! Uvolnenie / (DIg4) (DIg5)
. Vpravo / Vlavo /
vanie Stop n11/n21  n12/n22
. Stop Stop
regulatora
Blokoyanie 0 X X X X X
regulatora
Stop 1 X X 0 X X
Uvolnenie
a zastavenie L 0 0 1 X X
Otacky
vpravo, n11 1 1 0 1 1 0
Otacky
vpravo, n12 1 1 0 1 0 1
Otacky 1 1 0 1 1 1
vpravo, n13
Otacky 1 0 1 1 1 0
vlavo, n11
0 = 0 signal
1 =1 signal
X = neplatné
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Spustenie motora @

Nasledujuci diagram pohybu znazorfiuje na vzorovom priklade, ako mozno pri zapojenych
svorkach X12:1 — X12:6 spustit’ pohon internymi pevnymi poZadovanymi hodnotami.
Binarny vystup X10:3 (DO@?2 "/Brzda") sa pouziva na spinanie brzdového stykaca K12.

Vstup DIOQJ |
/Blokovanie
regulatora t
Vstup DID1 |
Vpravo / Stop t
Vstup DI@2 |
Vlavo / Stop
t
VstupDI@3 17
Uvolnenie/
Stop 0 t
Vstup DIg4
n11/n21
0 t
1A
Vstup DIG5
n12/n22
0 t
1 -
Vystup DOG2
/brzda
0 t
A
Otacky n:]]z ) 11 hore
n 1 t11 hore, t11 dole
n11 ] t11 hore! /
01 t
-n11 1
-n12 1 bore Rampa zastavenia t13
-n13 -
18014398698576011
UPOZORNENIE

[0

Pri blokovani riadiacou jednotkou motorom netecie prud. Motor bez brzdy sa zastavi
volnym dobehom.
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9.4

©

Uvedenie do prevadzky
Uvedenie do prevadzky trojfazovych asynchronnych motorov do vybusného

Uvedenie do prevadzky trojfazovych asynchrénnych motorov do vybusného
prostredia kategorie 2 (94/9/ES)

fude

Trojfazové motory SEW-EURODRIVE do vybusného prostredia, ktoré sa uvadzaju do
prevadzky s menicom MOVITRAC® B, musia byt podla typového §titku a typovej skus-
ky ES schvalené pre takuto prevadzku.

Zabezpecenie pre prevadzku v prostredi ohrozenom expléziou zaistuje certifikované
bezpeclnostné zariadenie v spojeni s teplotnymi snima&mi v motore. Funkcia pradoveé-
ho obmedzenia v meni¢i MOVITRAC® B obmedzuje moznost’ aktivacie bezpecnostné-
ho zariadenia, t. j. motor je chraneny pred nepripustnym prehriatim (— nasledujuci obra-
zok).

radové obmedzenie lop,

|

151g : I

ly

N

%)

Dovoleny rozsa

/ :

fa fs faa o fe flHz

INotor) |

Zavisiod |
typu motora

9007200296570891

Pre uvedenie do prevadzky pouzivajte softvér MOVITOOLS® MotionStudio. Uvedenim
do prevadzky sa pri vybranych motoroch SEW schvalenych pre prevadzku vo vybus-
nom prostredi automaticky aktivuju parametre P560 — P566.

Po uvedeni do prevadzky je mozné P560 deaktivovat len vtedy, pokial bol predtym uve-
deny do prevadzky motor do vybusného prostredia.

Po uvedeni motora do prevadzky je prudové obmedzenie |, aktivne. Prudové obme-
dzenie |, opisuje dlhodobo pripustny prud (vySrafovana oblast).

Parametre a hodnoty uvedenia do prevadzky je mozné zadokumentovat pomocou
programu MOVITOOLS® MotionStudio. Hodnoty si zobrazované v policku "ATEX
information".

UPOZORNENIE

Dalsie informacie najdete v prevadzkovom navode "Trojfazové motory do vybugného
prostredia, asynchrénne servomotory".
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Struény opis uvedenia do prevadzky v nastaveni z vyroby @

9.5 Strucny opis uvedenia do prevadzky v nastaveni z vyroby

9.5.1 Postup

9.5.2 Upozornenia

Menig frekvencie MOVITRAC® B mézete priamo pripojit na motor s rovnakym vykonom.
Napriklad: Motor s vykonom 1,5 kW (2,0 HP) mozno priamo pripojit na MC07B0015.

1. Motor pripojte na meni¢ MOVITRAC® B 3 x 400/500 V,o/PE  1x230V,./N/PE
(svorka X2). 3-fazova 1-fazova

2. Volitelne pripojte brzdovy odpor (svorka ’x1 @‘ ’x1 ‘ :
X2/X3). '

3. VaSe riadenie musi riadit’ nasledujuce sig- T
naloveé svorky:
« Uvolnenie DI@3 Prepinanie | @ || v*
+ Volitelne vpravo / stop DI@1 alebo | 'sionai<>Usignar - mA X10:
vlavo / stop D12 +10V —= REF1 |1
~ . * Al11 2
« Pozadovana hodnota: o s, 20 mA)<]: L
+ Analégovy vstup (X10) alebo / a Ry Potorcial —L_GND_14
* DIg4 =n11=150 1/min alebo / a
+ DI@5=n12 =750 1/min alebo / a X12:
+ DIg4 + DIg5 =n13 =1 500 1/min Rese:/gfaggrfg:j; T oee It
* Pri brzdovom motore: Vlavo / Stop* <—{_DI@2 |3
DO®@2 = ovladanie brzdy cez brzdovy A S
usmerfiovag 13 =11+ 012 { niaior- L DipsTE
n . . .. . . P Napajacie napatie pre TF/TH VOTF |7
4. Volitefne pripojte nasledujuce signalové +24V vstup / vystup ~—={_24VI0 |8
SVOFky' Rekf)erenényhpoten(i‘iél}— GND |9
) inarnych signalov
+ DIQQD = reset chyby
+ DO@1 = /porucha (vyhotoveny ako Referenéng potencial X 1
. , GND 1
reléovy kontakt) Brzda je odbrzdena® — w Dogz |2
R - . , . Pripraveny na prevadzku* — DO@3 |3
DO®3. pripraveny na prevad;ku _ Referendng potencidl oy
5. Skontrolujte pozadované funkcie ria- Kontakt relé / porucha E DOZ1-C |5
d . Spinacie relé NO DO@1-NO| 6
enl.a. . .. i Rozpinacie relé NC DO@1-NC[ 7
6. Menic frekvencie pripojte na siet (X1).

@ = Tieniaca svorka

* = Nastavenie z vyroby

53520267

Funkcie signalovych svoriek a nastavenia poZzadovanej hodnoty mozno menit’ ovlada-
cou jednotkou FBG11B alebo pocitacom PC. Pre pripojenie PC je potrebny ¢elny modul
FSC11B, ako aj jeden z nasledujucich prevodnikov rozhrania: UWS21B / UWS11A /
USB11A.
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9.6 Ovladacia jednotka FBG11B

Usporiadanie tlacidiel a symbolov na ovladacej jednotke:

[0

9007199348841739
[1] LED signalizacia pri spustenom programe IPOS

9.6.1 Funkcie ovladacej jednotky

fude

Tlacidla UP / DOWN / ENTER / OUT sa pouZivaju na pohyb v menu. Tlacidld RUN
a STOP / RESET sa pouZivaju na riadenie pohonu. Ovlada¢ poZadovanej hodnoty sa
pouZziva na zadanie poZadovanej hodnoty.

m UP / DOWN (Sipka hore a dole) na vyber symbolov a na zmenu hodnét.

oo [Ee OUT / ENTER na aktivovanie a deaktivovanie symbolov alebo menu
=> parametrov

RUN na spustenie pohonu.

STOP / RESET sa pouziva na resetovanie po chybe a na zastavenie pohonu.

EG®G

Tlagidlo STOP / RESET ma prioritu pred uvolnenim cez svorky alebo cez rozhranie.
Pokial pohon zastavite pomocou tlacidla STOP / RESET, musite ho opat uvolnit
pomocou tla¢idla RUN.

UPOZORNENIE
Po vypnuti siete sa blokovanie odstrani tla¢idlom STOP / RESET!

Tlagidlom STOP / RESET méZete vykonat reset po vyskyte chyby a naprogramovanej
reakcii na chybu. Pohon sa tym zablokuje a musi sa opat uvolnit' tlaidlom RUN. Para-
metrom P760 sa mdZe deaktivovat funkcia STOP cez ovladaciu jednotku FBG11B.

Ak sa pohon zastavi tlacidlom STOP / RESET, za¢ne na displeji blikat text Stop.
To signalizuje, Ze musite pohon uvolnit’ tlaéidlom RUN.

Po skopirovani suboru parametrov do menica MOVITRAC® B je menic tiez zastaveny
(Stop).
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9.6.2 Zakladné funkcie ovladacej jednotky FBG11B

Uroven 1 Uroven 2

Zobrazenie

Stav menica
Otacky
’ = ‘ [ = |'|} Zobrazenie Upravit Zmenit / prevziat
L ...Y rampy hore = rampu hore =»/ hodnotu
’ «tl ‘ [ = |'|} Zobrazenie Upravit Zmenit / prevziat
LY rampy dole &= rampu dole =/ hodnotu
Menu pevnej pozadovanej hodnoty

Rezim uprav

N -. EENRTHC
il UL menu pevnej
' pozadovanej hodnoty Zmenit / prevziat
" hodnotu

[ Y } Zobrazenie ﬂ w ' Upravit Zmenit / prevziat
LK ” Y maximalnej maximalne otacky |/ hodnotu
' pozadovanej hodnoty [rom]

Menu parametrov Rezim uprav

|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
I - - o -
} ’ Par ‘ {' menu parametrov
| Zmenit / prevziat
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|

’ Nmax

’ Eﬂ];D‘ { T l} Vyber uvedenia ﬂ Enter
(DD XY motora do |/ Menu uvedenia motora do prevadzky

prevadzky Subor parametrov 1

D N :l} Vyber uvedenia ﬂ Enter
’ Eﬂ];D‘ [-' L L] motorado *|[™/ Menu uvedenia motora do prevadzky

' prevadzky Subor parametrov 2

’.H mm }Vyber
zalohovania dat *[[=»/ Menu zalohovania dat

’ @ ‘ [ o _l }Vyber ovladaga ﬂ Enter
(2 1207 pozadovane &=/ Oviadaé pozadovanej hodnoty FBG

hodnoty FBG
'

Zobrazenie
vystupnej frekvencie

Zobrazenie
vystupného prudu

9007199272928395
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Pohyb v menu

Zmena parametrov

Zobrazenia stavu

Zobrazenie chyby

Varovania

Zmena menu
parametrov kratke
> dlhé

Po zvoleni symbolu sa rozsvieti v iom integrovana LED di6éda. V pripade symbolov,
ktoré predstavuju iba zobrazované hodnoty, sa na displeji ihned zobrazi aktualna
hodnota.

Po vybere symbolu a stlageni tladidla ENTER sa méze vybrat poZzadovany parameter.

Zmenu hodnoty parametra sa dosiahne opatovnym stlaéenim tlaidla ENTER. Blikanie
zobrazenej hodnoty parametra a prislusného symbolu indikuje, Ze teraz mozno hodnotu
zmenit. Po opatovnom stlaceni tlacidla ENTER sa hodnota parametra aktivuje (aktuali-
zuje) a zobrazena hodnota prestane blikat.

V stave "Pohon uvolneny" displej zobrazuje vypocCitané skutoéné otacky.

Ak sa vyskytne chyba, zmeni sa zobrazenie a zobrazuje sa blikajuci kod chyby, napr.
F-11 (zoznam chyb je uvedeny v kapitole "Servis / Zoznam chyb"). To vSak neplati, ak
je prave aktivne uvadzanie do prevadzky.

Niektoré parametre nemozno menit vo v8etkych prevadzkovych stavoch. Ak sa o to
pokusite, na displeji sa zobrazi niektory z kddov r-19 — r-32. Zobrazeny kéd zodpo-
veda prislusnej akcii, napr. r-28 (je potrebné blokovanie riadiacou jednotkou). Zoznam
vystrah je uvedeny v kapitole "Prevadzka".

Parametrom P800 mozZno prepinat medzi kratkym a dlhym menu. V opise parametrov

a v zozname parametrov su vyznacené parametre, ktoré su pristupné cez kratke a cez
dlhé menu.
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9.6.3 Uvedenie do prevadzky s ovladacou jednotkou FBG11B

Uroven 2
Uroven 1 v
T out] e
O RERUM @B

(o] Gfr 9 @B
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Vyber motora:

— Motor SEW DT/DV

— Nie motor SEW

~Holor SEVW RS

— Motor SEW DRE

Vyber prevadzkového rezimu:

— UI/f charakteristika

— U/f + brzdenie jednosmernym prudom
- VFC

— VFC brzdenie jednosmernym pradom
— VFC funkcia letmého Startu

— VFC zdvihacie zariadenie

Menovité otacky motora
HP = kW x 1,33

Napéatie motora V

Menovita frekvencia motora Hz

Menovité otacky motora
1/min

Menovity prdd motora A

k dispozicii len pri uvadzani
cudzich motorov do prevadzky
(Motor = noSEW)

cos fi

4Q prevadzka

Pocet motorov pre

viacmotorové pohony

27021597782442891
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Potrebné udaje

Aktivovanie
uvedenia do
prevadzky

fde

Prevadzkovy reZim
Usif

Prevadzkovy
rezim VFC

Pre uspedné uvedenie do prevadzky su potrebné nasledovné udaje:
*  Typ motora (motor SEW alebo motor od iného vyrobcu)
+ Udaje o motore

— Menovité napétie a menovita frekvencia

— Pri motore od iného vyrobcu: menovity prad, menovity vykon, uc€innik cos?
a menovité otacky

* Menovité napatie siete

Predpoklady:
« Stav pohonu "neuvolneny": Stop
Ak je na meni¢ pripojeny mensi alebo vacsi motor (maximalny rozdiel o jeden typovy

Kompletné uvedenie do prevadzky je skonené az vtedy, ked sa pomocou tlac¢idla OUT
vratite do urovne hlavného menu.

Pohon sa méze uviest’ do prevadzky len so suborom parametrov motora 1.

UPOZORNENIE

Uvedenie pohonu do prevadzky s motorom SEW je navrhnuté pre 4-pélové motory.
2- alebo 6-polové motory SEW je vhodné uviest do prevadzky ako "motor od iného
vyrobcu".

Prevadzkovy rezim je Standardne nastaveny na U/f. Tento prevadzkovy rezim sa pou-
Ziva vtedy, ak sa na pohon nekladu zvlastne poziadavky na presnost dosiahnutych
otacok a v pripade aplikacii, ktoré si vyzaduju maximalnu vystupnu frekvenciu nad
150 Hz.

V nasledujucich pripadoch sa musi meni¢ uviest do prevadzky v rezime riadenia VFC
alebo v rezime VFC a brzdenie jednosmernym prudom:

» Velky krutiaci moment

» Trvala prevadzka pri nizkych frekvenciach
* Presna kompenzacia sklzu

* DynamickejSie spravanie

V takomto pripade sa musi pri uvadzani do prevadzky vybrat' v bode P01 prevadzkovy
rezim VFC alebo VFC & brzdenie jednosmernym prudom.
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Uvedenie
skupinového
pohonu do
prevadzky

Uvedenie do
prevadzky,
Skupinovy pohon

Uvedenie do
prevadzky pri
velkom momente
zotrvacénosti, ako
Je pri Cerpadlach
a ventilatoroch

Viacmotorové pohony su navzajom mechanicky zviazané, napr. retazovy pohon s via-
cerymi motormi.

Dodrzujte, prosim, pokyny, uvedené v prirucke "MOVIDRIVE® Viacmotorové pohony".

Skupinové pohony nie su mechanicky spojené (napr. rézne pasové dopravniky). Menic
v tomto prevadzkovom reZime pracuje bez kompenzacie sklzu a s konStantnym
pomerom U/f.

Dodrzujte, prosim, pokyny, uvedené v prirucke "MOVIDRIVE® Viacmotorové pohony".

Kompenzacia sklzu je dimenzovana pre pomer momentov zotrvaénosti zataze / motora
mensi ako 10. Ak je tento pomer vaési a pohon kmita, kompenzacia sklzu sa musi znizit
a pripadne dokonca nastavit na 0.

9.6.4 Manualne ovladanie s ovladacéom pozadovanej hodnoty FBG11B

Ovladaé¢ pozadovanej hodnoty FBG11B ovladacej jednotky (miestne manuaine
ovladanie): LED | @ blika

Jediné relevantné veli€iny v rezime "FBG ovlada¢ pozadovanej hodnoty" su:
* P122 Smer otacania, manuélne ovladanie cez FBG

+ Tlacidlo RUN a tla¢idlo STOP / RESET

» Ovladac¢ pozadovanej hodnoty (potenciometer)

Ak je ovladac¢ pozadovanej hodnoty FBG aktivovany, symbol blika.

Minimalne otd¢ky mozno obmedzit parametrom P301 Minimalne otacky a maximalne
otacky symbolom np, .

V pripade vyskytu chyby mozete vykonat reset tlacidliom STOP / RESET, cez svorku
alebo cez rozhranie. Po resete sa opat aktivuje rezim "Manualne zadavanie pozadova-
nej hodnoty". Pohon zostava zastaveny.

Signalizacia Stop blika ako znak toho, Zze pohon musite znovu uvolnit tlacidlom RUN.

Parameter P760 Zablokovanie tlacidiel RUN / STOP je v rezime "ruény ovlada¢ poza-
dovanej hodnoty" neucinny.

Vytiahnutim ovladacej jednotky FBG11B z konektora sa aktivuje Stop (zastavenie).

Systémova prirucka — MOVITRAC® B
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9.7 Uvedenie do prevadzky s ovladacou jednotkou DBG60B
9.7.1 Potrebné udaje
Pre uspedné uvedenie do prevadzky su potrebné nasledovné udaje:
*  Typ motora (motor SEW alebo motor od iného vyrobcu)
+ Udaje o motore
— Menovité napétie a menovita frekvencia

— Pri motore od iného vyrobcu: menovity prud, menovity vykon, ucinnik cos ¢
a menovité otacky

* Menovité napatie siete

9.7.2 \Vyber pozadovaného jazyka
Na nasledujucom obrazku su zobrazené tlagidla pre vyber jazyka.

247015051
[11 Tlacdidlo 1 O jednu polozku menu vysSie
[2] Tlacidlo OK Potvrdenie zadania
[3] Tlacgidlo | O jednu polozku menu nadol
[4] Tlagidlo pre vyber jazyka Zobrazi sa zoznam jazykov

Pri prvom zapnuti alebo po aktivovani vyrobného stavu zariadenia DBG60B sa na disp-
leji na niekolko sekund zobrazi nasledujuci text:

SEW
EURODRIVE
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Potom sa na displeji zobrazi symbol pre vyber jazyka.

@

Pri volbe jazyka postupujte podfla nasledovnych krokov:

Stlacte tlaCidlo jazyka. Na displeji sa zobrazi zoznam dostupnych jazykov.
Tlagidlami 1 / | vyberte poZadovany jazyk.

Tlag¢idlom OK potvrdte vyber jazyka. Na displeji sa objavi zakladné zobrazenie vo
zvolenom jazyku.

9.7.3 Uvedenie do prevadzky

Na nasledujucom obrazku su znazornené tlagidla potrebné na uvedenie do prevadzky.

(1]
(2]
[3]
[4]
[5]
[6]

247163659
Tlacidlo t O jednu polozku menu vySsie
Tlacgidlo OK Potvrdenie zadania
Kontextové tlacidlo Aktivovanie kontextového menu
Tlacidlo | O jednu poloZku menu nadol
Tlacidlo < Zmena menu, zobrazovaci rezim < editovaci rezim
Tlacidlo DEL Prerusit alebo skoncit’ uvedenie do prevadzky
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9.7.4 Postup pri uvadzani do prevadzky

258

Privedte signal "0" na svorku X12:2 (DIg1
"IDOPRAVA/STOP"), napr. vytiahnutim bloku svoriek
elektroniky X12.

Aktivujte kontextové menu stlaenim kontextového
tlaCidla.

Tlacidlom | rolujte dole aZ na poloZzku menu
"STARTUP".

Stlacte tlacidlo OK na spustenie uvedenia do pre-
vadzky. Zobrazi sa prvy parameter. Ovladacia jed-
notka je v reZime zobrazovania, €o je indikované bli-
kajucim kurzorom pod &islom parametra.

* Tlagidlom « prejdite do rezimu editovania. Blika-
juci kurzor zmizne.

+ Tlacidlom 1 alebo | vyberte PARAMETER SET 1
(subor parametrov 1) alebo PARAMETER SET 2
(suibor parametrov 2).

» Tlagidlom OK potvrdte vyber.

* Tlagidlom « prepnite spat do rezimu zobrazo-
vania. Blikajuci kurzor sa opéat objavi.

+ Tlagidlom 1 vyberte dalSi parameter.

Nastavte typ motora.

Nastavte pozadovany rezim menica. Tla€idlom 1
vyberte dalSi parameter.

Pre aktivaciu funkcie letmého Startu alebo zdviha-
cieho zariadenia je potrebny prevadzkovy rezim VFC.

Pri vybere prevadzkového rezimu STANDARD U/f:

Pri vybere prevadzkového rezimu VFC:

Systémova prirucka — MOVITRAC® B

0.00 rpm
0.000 Amp
CONTR.INHIBIT

PARAMETER MODE
VARIABLE MODE
BASIC VIEW

MANUAL MODE
STARTUP
COPY TO DBG
COPY TO MDX

STARTUP

PREPARE FOR STARTUP

COQ*STARTUP

PARAMETER SET 1
PARAMETER SET 2

C22*MOTORS
SINGLE MOTOR
IDENT. MOTORS
DIFFERENT MOTORS

C01*OPIR. MODE 1
STANDARD U/f
VEC1

C28*DC-BRAKING

NO
YES

C36*OPIR. MODE
SPEED CONTROL
HOIST
DC-BRAKING
FLYING START
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7. Vyberte typ motora. Ak je pripojeny 2- alebo 4-pélovy | CO2"MOTOR TYPI 1
motor SEW-EURODRIVE, z vyberového zoznamu DT71D2
vyberte spravny motor. DT71D4
DT80K2

Pokial je pripojeny motor iného vyrobcu alebo motor
SEW s viac nez 4 pdlmi, vyberte v zozname polozku -
"NON-SEW MOTOR" (MOTOR INEHO VYROBCU). CO2'MOTOR TYPI 1

TlaCidlom 1 vyberte dal$i parameter. NON-SEW MOTOR
DT63K4/DR63S4
8. Podla typového stitku motora zadajte menovité napa- co3* \%
tie motora pre zvoleny spésob zapojenia. MOT. RATED VOLT 1
+400 000

Priklad: Typovy Stitok 230 A/400..50 Hz
A-zapojenie — Zadajte "400 V".
A -zapojenie / nulovy bod pri 50 Hz — zadajte "230 V".

A-zapojenie / nulovy bod pri 87 Hz — Takisto zadajte
230V, av8ak po uvedeni do prevadzky nastavte para-
meter P302 "MAXIMALNE OTACKY 1" nastavte na
hodnotu pre 87 Hz. Nakoniec spustite pohon.

Priklad: Typovy §&titok 400 A/690..50 Hz
Je mozZné len A-zapojenie — Zadajte "400 V".

A-zapojenie nie je mozné.

Tlacidlom 1 vyberte dal$i parameter.

9. Zadajte menovitu frekvenciu uvedenu na typovom co4* Hz
Stitku motora. MOT. RATED FREQ 1

Priklad: 230 A/400..50 Hz +50 000
Zadajte "50 Hz" v L. a A-zapojeni.

Tlacidlom 1 vyberte dalSi parameter.

PRI SEW MOTOROCH

10. Udaje pre 2- a 4-p6lové SEW motory st uloZené a nie C47*4-Q-OPIRATION
je potrebné ich zadavat. NO
YES

PRI MOTOROCH OD INYCH VYROBCOV

10. Zadajte nasledujuce udaje z typového Stitku motora: C47*4-Q-OPIRATION
+ C10* Menovity prad motora, sss

dodrzte zapojenie A alebo A.
* C11* Menovity vykon motora
+ C12* Uginnik cos ?
*  C13* Menovité otacky motora
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11. Zadajte menovité napatie siete (C05* pre motor SEW, Co5* \Y
C14* pre motor iného vyrobcu). MAINS RAT. VOLT. 1
+400 000
11. Spustte vypocet dat pre uvedenie do prevadzky CO06*CALCULATION
volbou "YES" (ano). Vypocet trva niekolko sekund.
NO
YES
PRI SEW MOTOROCH
12. Prebehne kompletny vypoclet parametrov. Po skonce- CO6*SAVE
ni vypoctu sa automaticky zobrazi nasledujuca
polozka v menu. %S

PRI MOTOROCH OD INYCH VYROBCOV

12. Pri motoroch od inych vyrobcov je potrebna pre vypo-
Cet parametrov kalibracia:

* Na motor sa automaticky privedie prud.

13. Nastavte "SAVE" na"YES". Data (parametre motora) sa

skopirujii do nestalej pamate meniéa MOVITRAC® B. DATA IS
BEING COPIED...
14. Uvedenie do prevadzky je ukoncené. TlaCidlom DEL MANUAL MODE
sa vratite spat do kontextového menu. STARTUP
COPY TO DBG

COPY TO MC07B

15. Tlagidlom | rolujte dole az na poloZzku menu "EXIT SETTINGS
UNIT" (ukon€it). EXIT UNIT
16. Vyber potvrdte tlacidlom OK. Objavi sa zakladné 0.00 rpm
zobrazenie. 0.000 Amp
CONTR.INHIBIT

« A NEBEZPECENSTVO! Nespravne nastavenie parametrov nevhodnou stiborom
parametrov.

Smrt alebo tazké zranenie.
— Presvedcte sa, ze kopirovany subor parametrov je vhodny pre danu aplikaciu.
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+ Parametre, ktoré sa liSia od vyrobcom nastavenych hodnét, zapiSte do zoznamu

parametrov.

» Pri motoroch od inych vyrobcov nastavte spravny ¢as aktivacie brzdy (P732 / P735).

» Pri spustani motora reSpektujte pokyny uvedené v kapitole "Spustanie motora".

* Prizapojeni do A a nulovym bodom pri 87 Hz nastavte parameter P302 / P312 "Maxi-
malne otacky 1/2" na hodnotu pre 87 Hz.

9.7.5 Uvedenie do prevadzky s 87 Hz charakteristikou

Pre uvedenie do prevadzky s 87 Hz charakteristikou zadajte data motora v zapojeni do
trojuholnika. Po uvedeni do prevadzky nastavte maximalne ota¢ky s parametrom P302
al/alebo P312 na hodnotu pre 87 Hz.

Priklad Pre motor s menovitymi ota€kami 1 420 1/min, menovitym napéatim U, = 230/400 V,
menovitou frekvenciou 50 Hz a uvedenim do prevadzky v zapojeni do trojuholnika /
nulovym bodom pri 87 Hz vychadzaju tieto udaje pre uvedenie do prevadzky:

Menovité napéatie motora 230V
Menovita frekvencia motora 50 Hz
Maximalne otacky 2 470 1/min

(okrajové otacky)

9.7.6 Nastavenie parametrov

Pri nastaveni parametrov postupujte v tomto poradi:

+ Otvorte kontextové menu kontextovym tlacidlom. V kontextovom menu vyberte
polozku "PARAMETER MODE" (rezim parametrov). TlaCidlom OK potvrdte vyber.
Ovladacia jednotka sa teraz nachadza v rezime parametrov, €o je znazornené blika-
jucim kurzorom pod &islom parametra.

+ Tlagidlom < prejdite do reZimu editovania. Blikajuci kurzor zmizne.

+ Tla€idlom 1 alebo | mézete vybrat alebo nastavit spravnu hodnotu parametra.
* Vyber, resp. nastavenie potvrdte tlacidlom OK.

+ Tlagidlom < prepnite spat do reZzimu parametrov. Blikajuci kurzor sa opat’ objavi.

* Tla€idlom 1 vyberte dalsi parameter.
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Uvedenie do prevadzky
Uvedenie do prevadzky s ovladacou jednotkou DBG60B

9.7.7 Manualne ovladanie

[0

Funkcia manualneho ovladania umoznuje ovladat meni¢ pomocou ovladacej jednotky
DBG60B (kontextové menu — manualne ovladanie).

Binarne vstupy s vynimkou "/Controller Inhibit" (Blokovanie regulatora) su potom
neucinné v rezime ruéného ovladania. Binarny vstup "/Controller Inhibit" musi mat
signal "1", aby sa pohon mohol spustit v reZime manuéalneho ovladania.

Smer otacania nie je ur€ovany binarnymi vstupmi "Vpravo / Stop" (CW) alebo "VIavo /
Stop" (CCW), ale volbou smeru otacania na ovladacej jednotke DBG60B.

+ Zadajte pozadované otacky a pomocou tlacidla znamienka (+/—) zadajte pozadova-
ny smer otacania (+ = vpravo / — = vlavo).

Manualne ovladanie zostane aktivne aj po odpojeni a opatovnom pripojeni siete, avSak

meni¢ sa v tomto pripade zablokuje.

» Tladidlom "Run" sa aktivuje uvolnenie a spustenie pohonu, s otaCkami npy,
v zadanom smere. Tlacidlami 1 a | je mozné otacky zvySovat alebo zniZovat.

UPOZORNENIE

Po skonc&eni rezimu ru€ného ovladania su na binarnych vstupoch ihned u¢inné sig-
naly. Binarny vstup /blokovanie regulatora sa nemusi spinat "1"-"0"-"1". Pohon je
mozné spustit' v sulade so signalmi na binarnych vstupoch a zdrojoch pozadovanych
hodnét.

« A NEBEZPECENSTVO! Nebezpe&enstvo pomliazdenia neimyselnym spustenim
motora.

Smrt alebo tazké zranenie.

— Zabrante neumyselnému spusteniu motora napr. vytiahnutim svorkovnice elek-
troniky X12.

— Podla prisluSnej aplikacie vykonajte pridavné bezpecnostné opatrenia na
ochranu oséb a majetku.
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Uvedenie do prevadzky pomocou PC a MOVITOOLS® MotionStudio @

9.8 Uvedenie do prevadzky pomocou PC a MOVITOOLS® MotionStudio
Spustite softvér MOVITOOLS® MotionStudio cez menu Start vo Windows:
Programy / SEW / MOVITOOLS MotionStudio 5.x / MotionStudio 5.x

Tlag¢idlom [Scan] mbzete v softvéri MOVITOOLS® MotionStudio vypisat' zoznam pripo-
jenych zariadeni v strome zariadeni.

MOVITOOLSE-MotionStudio - [ambrus.sewproj] : — 10| x|

Projekt  Bearheiten  Ansicht Flugins  Einstellungen  Hilfe

D H &N % BG4+ 4 X030 E|| =]

L] Gerstebaum |

p-emmEmm

o B Seral

& B 1 MOVITRAC® 07 B

5

/
189003915

Kliknutim pravym tlacidlom mysi na jedno zariadenie mozete vykonat napr. jeho uve-
denie do prevadzky. DalSie informacie su uvedené v on-line pomocnikovi.
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@ Externé zadavanie poZadovanej hodnoty

9.9 Externé zadavanie pozadovanej hodnoty
Externé zadavanie pozadovanej hodnoty
Riadenie cez:
— svorky
— sériové rozhranie
— potenciometer poZzadovanej hodnoty pripojeny na svorky Al11/Al12

9.9.1 Pozadovany smer otacania
Pozadovany smer ota¢ania mbzete zadavat’

* "Vpravo / Stop" a "Vlavo / Stop" pri P101 Zdroj riadiaceho signalu = svorky alebo
P101 Zdroj riadiaceho signalu = 3-vodi¢ové riadenie

* Polarita poZzadovanej hodnoty v procesnom datovom slove pri parametri P101 Zdroj
riadiaceho signalu = RS485 alebo SBUS a pri parametri P100 Zdroj Ziadanej
hodnoty = RS485 alebo SBUS

9.9.2 Pozadované otacky
Pozadovana hodnota otacok sa mbéze zadavat takto:

* Ovladacom pozadovanej hodnoty, ak P121 Sucet FBG Ovlada¢ pozZadovanej
hodnoty je v polohe ON

* Parametrom P100 Zdroj poZadovanej hodnoty
— Pevné poZadované hodnoty
— Pevné poZzadované hodnoty s analégovym vstupom
— Procesné datové slovo z SBus alebo RS485
— Potenciometer motora

9.9.3 Uvolnenie smeru otacania cez RS485 alebo SBus

Zdroje pozadovanej hodnoty s jednou polaritou:
Unipolarna / Pevna pozadovana hodnota
Potenciometer motora / Pevna pozZadovana hodnota
Pevna pozadovana hodnota + Al1

Pevna pozadovana hodnota * Al1
Pozadovana hodnota frekvencie — vstup / pevna pozadovana hodnota

Smer otacania sa zadava svorkami VPRAVO alebo VLAVO.

Bipolarne zdroje poZadovanej hodnoty:

Bipolarne / Pevna poZadovana hodnota
RS485 / Pevna poZadovana hodnota
SBus 1/ Pevna poZadovana hodnota

Smer otacania je dany pozZadovanou hodnotou. Na uvolnenie je potrebny signal na
svorkach VPRAVO alebo VLAVO.
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9.9.4 Uvedenie do prevadzky pre ovladaé pozadovanej hodnoty MBG11A

Nastavenia
parametrov

Vstupné svorky

Nastavenia pre
procesné datové
slovo

Nie je mozné cez RS485 vytvorit su¢asne komunikaciu medzi meni¢om MOVITRAC® B /
MBG11A a MOVITRAC® B/ PC.

MBG11A dokaze sucasne zadavat pozadovanu hodnotu az 31 meni¢om MOVITRAC® B.

Nasledujuce parametre menic¢a MOVITRAC® B sa musia nastavit inak, ako st nasta-
vené z vyroby. Ak na parametrizaciu pouzivate FBG11B, nastavte hodnotu v zatvorke:

* P100 Zdroj poZadovanej hodnoty: RS485 (2)
* P101 Zdroj riadiacich signalov: RS485 (1)

* P871 Opis pozadovanej hodnoty PO2 na "Otacky %", nasledne P876 Uvolnenie dat
PO na "Ano"

Teraz sa zobrazia ot4cky: —100 % az +100 % zodpoveda —Ny,ax 8Z +Nipax-

Na nasledujuce vstupné svorky sa musi priviest napatie 24 V:

+ DIO1 Vpravo / Stop: kladny + zaporny smer otaCania mozny volbou znamienka na
MBG11A

» DIO3 Uvolnenie / Stop

Ak sa nemeni procesné datové slovo PO2, mozno pouzit aj MBG11B. Potom je prepo-
cet 1 % = 32 1/min. Toto vyplyva zo vztahu 4 000 hex = 100 % otacok. Z nasledujucich
tabuliek mozete prevziat prislusna hodnotu.

PO2 = otacky (Standardna parametrizacia P871 = otacky)

Percenta Hex Dekadicky Otacky
1% A4 hex 164 dek 32

10 % 666 hex 1 638 dek 328
25% 1 000 hex 4 096 dek 819,2
33 % 1 555 hex 5461 dek 1092,3
50 % 2 000 hex 8 192 dek 1638,4
75 % 3 000 hex 12 288 dek 24576
100 % 4 000 hex 16 384 dek 3276,8

PO2 = otacky [%] (zmenena parametrizacia P871 = otacky [%])

Percenta Hex Dekadicky Otacky

1% A4 hex 164 dek n_max /100
10 % 666 hex 1638 dek n_max /10
25 % 1 000 hex 4 096 dek n_max/4

33 % 1 555 hex 5461 dek n_max/3

50 % 2 000 hex 8 192 dek n_max/2

75 % 3 000 hex 12 288 dek n_max/ 1,333
100 % 4 000 hex 16 384 dek n_max
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9.10 Zoznam parametrov

Vsetky parametre, ktoré sa zobrazuju na ovladacej jednotke a ktorych hodnoty mozno
menit, su v stlpci "FBG" (ovladacia jednotka) oznacené nasledovne:

Vyber v dlhom menu (P800 = long)

Vyber v kratkom menu alebo v dlhom menu (P800 = short)

Zobrazenie v menu piktogramov v ovladacej jednotke FBG11B

g
QO] Vyber po€as uvadzania FBG motora do prevadzky

Ak je moznost vyberu nastavenia parametra, je nastavenie z vyroby zvyraznené

podciarknutim.

C. FBG | Index Meno Rozsah / nastavenie z vyroby
dek. Displej MOVITOOLS® MotionStudio
0.. Zobrazované hodnoty (mozno len ¢itat)
00. Procesné hodnoty
000 = 8318 Otacky min~"
E( (so znamienkom)
001 8501 Pouzivatelské zobrazenie Text
pre DBG11B
002 = 8319 Frekvencia Hz
Er (so znamienkom)
004 8321 Vystupny prud (hodnota) % In
005 8322 Cinny prud % Iy
(so znamienkom)
008 8325 Napatie \%
Shork medziobvodu
009 E < 8326 Vystupny prud A
01. Zobrazenia stavu
010 8310 Stav menica Text
oM 8310 Prevadzkovy stav Text
012 8310 Chybovy stav Text
013 8310 Aktualny subor parametrov Aktualny subor parametrov
014 8327 Teplota chladi¢a °C
02. Analégové pozadované hodnoty
020 8331 Analégovy vstup Al1 \%
021 Lank | 8332 Analégovy vstup Al2 \%
(volitelny)
03. Binarne vstupy (pozri tieZ parameter P60.)
030 8844 Binarny vstup DIOO Reset po chybe
031 8335 Binarny vstup DIO1 Vpravo / Stop (pevne priradené)
032 8336 Binarny vstup DI02 Vlavo / Stop
033 8337 Binarny vstup DIO3 Uvolnenie / Stop
034 8338 Binarny vstup DI04 n11/n21
035 8339 Binarny vstup DIO5 n12/n22
039 8334 Binarne vstupy DIOO — DI05 Skupinové zobrazenie binarnych vstupov

Land
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Zoznam parametrov

C. FBG | Index Meno Rozsah / nastavenie z vyroby
dek. Displej | MOVITOOLS® MotionStudio

04. Binarne vstupy volitel'né (pozri tieZ parameter P60.)

040 Binarny vstup DI10 Ziadna funkcia

041 Binarny vstup DI11 Ziadna funkcia

042 Binarny vstup DI12 Ziadna funkcia

043 Binarny vstup DI13 Ziadna funkcia

044 Binarny vstup DI14 Ziadna funkcia

045 Binarny vstup DI15 Ziadna funkcia

046 Binarny vstup DI16 Ziadna funkcia

048 8348 Binarne vstupy DI10 — DI15 Skupinové zobrazenie binarnych vstupov

05. Binarne vstupy (pozri tieZ parameter P62.)

051 8349 Binarny vystup DOO01 [Porucha

052 8349 Binarny vystup DO02 Brzda uvolnend

053 8349 Binarny vystup DO03 Pripraveny na prevadzku

059 8349 Binarne vystupy DO01 — Skupinové zobrazenie binarnych vystupov
Lonk DO03

07. Udaje o zariadeni

070 8301 Typ zariadenia Text

071 8361 Vystupny menovity prad A

073 8362 Celny modul

073 8364 Firmvér ¢elného modulu

076 8300 Firmvér zakladnej jednotky Katalégové cislo a verzia

077 - Firmvér DBG Len v DBG60B

08. Chybova pamat’

080 — 084 8366 — Chyba t-0 — t-4 Kod Podporné informacie o minulych chybach
Lonk | 8370 chyby
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©

C. FBG | Index Meno Rozsah / nastavenie z vyroby
dek. Displej MOVITOOLS® MotionStudio
09. Diagnostika zbernice
090 8451 Konfiguracia PD
091 8452 Typ zbernice
092 8453 Prenosova rychlost
zbernice
093 8454 Adresa zbernice
094 8455 PO 1 pozadovana hodnota Hex
095 .. 8456 PO 2 pozadovana hodnota Hex
096 e 8457 PO 3 pozadovana hodnota Hex
097 8458 Pl 1 skuto€na hodnota Hex
098 8459 PI 2 skuto€na hodnota Hex
099 8460 Pl 3 skuto€na hodnota Hex
- 10497 1 Stav zbernice
10497.3 Identifikacia zariadenia
1.. Pozadované hodnoty / Integratory (na jednotke FBG len subor parametrov 1)
10. Vyber pozadovanej hodnoty / Frekvenény vstup
100 8461 Zdroj poZzadovanej hodnoty | 0 Bipolarne / Pevna poZadovana hodnota
1 Unipolarna / Pevna poZadovana hodnota
2 RS485 / Pevna poZadovana hodnota
4 Potenciometer motora / Pevna pozadovana
hodnota
6 Pevna pozadovana hodnota + Al1
7 Pevna pozadovana hodnota * Al1
8 MASTER-SBus1
9 MASTER-RS485
10 SBus 1/ Pevna pozadovana hodnota
11 Vstup pozadovanej hodnoty frekvencie /
Pevna pozadovana hodnota
14 Bipolarne Al2 / Pevna pozadovana hodnota
101 Chork 8462 Zdroj riadiaceho signalu 0 Svorky
1 RS485
3 SBus 1
4 3-vodiové riadenie
102 8840 Uprava mierky frekvencie | 0,1 — 10— 120,00 kHz
103 10247.15 FI1 referen¢na 0 Dmax
1 Nref
104 10247.10 | Referenéné otacky pozado-| 0 — 3 000 — 6 000 min~’
vanej hodnoty g
105 10416.1 Detekcia preruSenia vodi¢a 0 Ziadna reakcia
2 Okamzité zastavenie / Porucha
4 Rychle zastavenie / Porucha
7 Rychle zastavenie / Vystraha
106 10247 .11 FI1 charakteristika x1 0-100 %
107 10247.12  FI1 charakteristika y1 —-100 % — 0 —+100 %
108 tenf 1024713 | FI1 charakteristika x2 0-100%
109 10247.14 | FI1 charakteristika y2 —-100 % —0—+100 %
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C. FBG | Index Meno Rozsah / nastavenie z vyroby
dek. Displej MOVITOOLS® MotionStudio
1. Analégovy vstup 1 (0 — 10 V)
112 8465 Prevadzkovy rezim Al1 1 10V, referenéné maximalne otacky
Shark 5 0 — 20 mA, referené&né maximalne otacky
6 4 — 20 mA, referenc¢né maximalne otacky
7 0-10V, referencné n
8 0 —20 mA, referenéné n
9 4 — 20 mA, referenéné n
116 10247.6 Al1 charakteristika x1 0-100 %
117 10247.7 Al1 charakteristika y1 —-100 % —0—-+100 %
118 10247.8 Al1 charakteristika x2 0-100 %
119 10247.9 Al1 charakteristika y2 -100 % —-0-+100 %
12. Analégovy vstup Al2 / FBG, ovlada¢ pozadovanej hodnoty (volitelny)
120 8469 Rezim Al2 0 Ziadna funkcia
1/ 0-+10 V + poZadovana hodnota
2 0-10V prudové obmedzenie
121 8811 Sucet FBG ovladac¢ poza- 0| Off
- dovanej hodnoty 1| On (Zapnuty)
2| Zap (bez pevnej pozadovanej hodnoty)
122 8799 Smer otacania FBG manu- Q' Unipolarne vpravo
alne ovladanie 1| Unipolarne viavo
2 Bipolarne vpravo a vlavo
126 10247 1 Al2 charakteristika x1 =100% -0-+100 % (=10 V-0 -+10V)
127 10247.2 Al2 charakteristika y1 =100 % — 0 = +100 % (=Dmax — 0 = +Nmax / 0 = Inax)
128 Lond  10247.3 Al2 charakteristika x2 -100 % —-0-+100% (-10V-0—-+10 V)
129 10247.4 Al2 charakteristika y2 =100 % — 0 —#100 % (—Nmax — 0 = #Nmay / 0 — Inax)
13./14. Rampy otacok 1/2
130/ 140 = 8807 /9264 Rampa t11 /21 hore 0,1-2-2000s
131/141 E( 8808 /9265 Rampa t11/t21 dole 0,1-2-2000s
134 /144 8474 /8482 Rampa t12 / t22 0,1-10-2000s
135/145 8475 /8483 S-krivka t12/t22 0 Off (Vyp)
1| Slaba
2 Stredna
Land 3 Silna
136/ 146 8476 / 8484 Rampa zastaveniat13 /123 0,1-2-20s
139/149 8928 / 8929 Sledovanie rampy 1/ 2 0 ANO
1| NIE
15. Potenciometer motora
150 8809 Rampa t3 hore = dole 0,2-20-50s
152 Lan | 8488 Ulozit poslednu pozadova- | off Off (Vyp)
nu hodnotu on On (Zapnuty)
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C. FBG | Index Meno Rozsah / nastavenie z vyroby
dek. Displej MOVITOOLS® MotionStudio
16./17. Pevné pozadované hodnoty
160/ 170 8489 /8492 Interna pozadovana 0 — 150 — 5 000 min~"
hodnota n11 / n21
161 /171 8490/ 8493 Interna pozadovana 0 — 750 — 5 000 min~"
hodnota n12 / n22
162 /172 E( 8491 /8494 | Interna pozadovana 0-1500-5000 min~"
H hodnota n13 / n23
163 /173 8814 /8817| n11/ n21 Pl regulator 0-3-100 %
164 /174 8815/8818 n12/n22 PI regulator 0-15-100 %
165/175 8816 /8819 n13/n23 PI regulator 0-30-100 %
2. Parametre regulatora
25. Pl regulator
250 8800 Pl reguléator 0 Off (Vyp)
1 normalne
o 2| invertovane
251 T 8801 Pl zosilnenie 0-1-64
252 8802 Zlozka | 0-1-2000s
3. Parametre motora (na FBG len subor parametrov 1)
30./31. Obmedzenia 1/2
300/310 8515/8519  Otacky Start —stop 1/2 0 — 150 min~"
301 /311 L ann | 8516/8520| Minimalne otacky 0—15—5 500 min~"
1/2
302/312 = 8517 / 8521 Maximalne otacky 0— 1500 -5 500 min~’
1 172
303/313 8518 /8522 Obmedzenie pradu 1/2 0-150 % Iy
Lonk
32./33. Nastavenie motora 1 /2
320/330 8523 / 8528 | Automatické nastavenie off Off (Vyp)
1/2 on On (Zap)
321 /331 8524 /8529 Boost 1/2 0-100 %
3227332 Lenk | 8525/8530 Kompenzacia IXR 1/2 0-100 %
323 /333 8526 /8531 Cas predmagnetizacie 1/2/ 0-2s
324 /334 8527 / 8532 Kompenzacia sklzu 1/2 0 — 500 min~"
34. Sledovanie Iy-UL
340 8533 Ochrana motora 1 OFF / ON ASYNCHRONOUS / ON SERVO
341 8534 Spbsob chladenia 1 FAN COOLED / FORCED COOLING
(Vlastné chladenie / Vynutené chladenie)
342 8535 Ochrana motora 2 OFF / ON ASYNCHRONOUS / ON SERVO
343 8536 Spobsob chladenia 2 FAN COOLED / FORCED COOLING
(Vlastné chladenie / Vynutené chladenie)
345/ 346 9114 /9115 | Sledovanie In-UL 1/2 0,1-500 A
Lonk
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C. FBG | Index Meno Rozsah / nastavenie z vyroby
dek. Displej MOVITOOLS® MotionStudio
4. Referenéné signalizacie
40. Hlasenie referenénych otacok
400 8539 Referen¢na hodnota otacok| 0 — 750 — 5 000 min~"
401 8540 Hysterézia 0 — 100 — +500 min~"
402 Land 8541 Oneskorenie 0-1-9s
403 8542 Hlasenie ="1" pri 0 N < Npgt
1 N > Neef
43. Hlasenie referenéného pradu
430 8550 Referencna hodnota pradu | 0 — 100 — 150 % Iy
431 8551 Hysterézia 0-5-30%Iy
432 Land 8552 Oneskorenie 0-1-9s
433 8553 Hlasenie = "1" pri 0 L<lpef
1 I > lref
44, Hlasenie I,,,x
440 8554 Hysterézia 0-5-50% Iy
441 8555 Oneskorenie 0-1-9s
442 tank | 8556 Hlasenie = "1" pri 0 L<Imax
1 [> Inax
45. Referenény signal regulatora PI
450 8813 Pl, skuto¢na hodnota, 0.0-100,0 %
referencna
451 Lenk | 8796 Hlasenie = "1" pri 0 Pl skuto¢na hodnota < PI ref
1 Pl skuto¢na hodnota > PI ref
5.. Kontrolné funkcie (na FBG len subor parametrov 1)
50. Sledovanie otacok 1 /2
500/ 502 8557 / 8559 Sledovanie otacok 1 /2 0] Off (Vyp)
e 3 Motoricky / generatoricky
501/503 8558/8560 Oneskorenie 1/2 0-1-10s
54. Sledovanie prevodovky / motora
540 9284 Reakcia vibracia pohonu/ | 1 Zobrazenie chyby
Vystraha
541 9285 Reakcia vibracie pohonu/ | 7 Rychle zastavenie / Vystraha
Chyba
542 9286 Reakcia na starnutie oleja/ | 1 Zobrazenie chyby
Chyba
543 9287 Reakcia na starnutie oleja/ | 1 Zobrazenie chyby
Lonk Vystraha
544 9288 Starnutie oleja / ZvySena 1 Zobrazenie chyby
teplota
545 9289 Starnutie oleja / Hlasenie 1 Zobrazenie chyby
pripravenosti
549 9290 Reakcia opotrebovania 1 Zobrazenie chyby
brzdy
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C. FBG | Index Meno Rozsah / nastavenie z vyroby
dek. Displej MOVITOOLS® MotionStudio
56. Pradové obmedzenie pre elektromotory pracujice vo vybusnom prostredi
560 9293 Pradové obmedzenie pre
elektromotory pracujuce vo ON / OFF (zap / vyp)
vybusnom prostredi
561 9294 Frekvencia A 0-5-60Hz
562 9295 Pradové obmedzenie A 0-50-150 %
563 9296 Frekvencia B 0-10-104 Hz
564 9297 Pradové obmedzenie B 0-80-200 %
565 9298 Frekvencia C 0-25-104 Hz
566 9299 Pridové obmedzenie C 0-100 - 200 %
567 10247.20 Frekvencia D 0-50-104 Hz
568 10247.21 Pradové obmedzenie D 0-100-200 %
57. Ochrana motora
570 10247.22 Frekvencia E 0-87-104 Hz
571 10247.23 | Prudové obmedzenie E 0-100-200 %
6.. Priradenie svoriek
60. Binarne vstupy
601 8336 Priradenie binarneho 0: Ziadna funkcia
vstupu DI02 1: Uvolnenie / Stop (nastavenie z vyroby DI03)
602 8337 Priradenie binarneho 2: Vpravo / Stop
vstupu DI03 3:| Vlavo / Stop (nastavenie z vyroby DI02)
603 ) 8338 Priradenie binarneho 4:/ n11 / n21 (nastavenie z vyroby DI04)
Shork vstupu DI04 5:/ n12 / n22 (nastavenie z vyroby DI05)
604 8339 Priradenie binarneho n13 =n11+n12
vstupu DIO5 6:| Prepnutie pozadovanej hodnoty
608 8844 Priradenie binarneho 7: Prepinanie stboru parametrov
vstupu DIOO 8:| Prepnutie rampy
61. Volitelné binarne vstupy 9: Potenciometer motora, hore
610 8340 Priradenie binarneho 105 Potenmf)meter motora, dole
vstupu DI10 11:] /Externa chyba ' ,
611 8341 Priradenie binarneho ::g \F\/f;i[b(;hhyga(\?:gaveme z vyroby DI00)
vstupu DI11 : . ) . . .
612 8342 Priradenie binarneho 20: Préber'flnle pozadovanej hodnoty je aktivne
Char b vstupu DI12 26: Hlasenie TF (len DIO5)
27:| Vibracie / Vystrah
613 8343 Priradenie binarneho | vibracie / vystraha
vstupu DI13 28:| Vibracie / Chyba
. o 29: Opotrebovanie brzdy
614 8344 Priradenie binarneho 30: Blokovanie regulatora
vstupu DI14 ’
: P — 33:| Starnutie oleja / Vystraha
615 8345 Priradenie binarneho 34: Starnutie oleja / Chyba
t DI15 )
vs.upu — 35:| Starnutie oleja / ZvySena teplota
616 8346 Priradenie binarneho 36: Starnutie oleja / Pripraveny
vstupu DI16
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Uvedenie do prevadzky
Zoznam parametrov

C &9,

(@]

FBG

Index Meno

dek.

Rozsah / nastavenie z vyroby
Displej ‘ MOVITOOLS® MotionStudio

62.

Binarne vystupy

620

621

622

hhﬂft

8350 Priradenie binarneho vys-

tupu DOO1

8351 Priradenie binarneho vys-

tupu DO02

Priradenie binarneho vys-
tupu DO03

8916

AW N —

e}

12
13
21
22
23

24
27

30
31

Ziadna funkcia

[Porucha (nastavenie z vyroby DOO01)
Pripraveny na prevadzku (nastavenie
z vyroby DO03)

Koncovy stupen zap

TocCivé pole zap

Brzda odbrzdena (nastavenie z vyroby
DOO02 / nie pri DO03)

Subor parametrov

Hlasenie referenénych otacok
Hlasenie porovnania pozadovana —
skutoéna hodnota

Hlasenie referenéného prudu

Hlasenie Imax

IPOS vystup

/IPOS porucha

Pl-regulator, skutocna hodnota, referencna
hodnota

Prudové obmedzenie elektromotora do
vybusného prostredia aktivne
Bezpecné zastavenie

Ixt — vystraha

Ixt — porucha

64.

Analogové vystupy AO1 (volitelné)

640

641

642

8568 AO1 Analdgovy vystup

-

Ziadna funkcia

Vstup generatora rampy

PoZadované otacky

Skutoc¢né otacky

Skuto¢na frekvencia

Vystupny prud

Cinny prud

VytaZenie menica

Skutocné otacky (so znamienkom)
Skutoc¢na frekvencia (so znamienkom)

10248.5 AO1, referencia

8570 AO1 Prevadzkovy rezim

WNIO N_2ON-_2 NGO WN-=O

N

3 000 min=, 100 Hz, 150 %

nmax

Niad-ref
Ziadna funkcia
0-20mA

4 —-20 mA
0-10V

646

647

648

649
7w

Riadia

10246.1 AO1 Charakteristika x1

-100 % -0 —+100 %

10246.2 AO1 charakteristika y1

=100 - 100 %

10246.3 AO1 Charakteristika x2

-100 % -0

—-+100 %

10246.4 AO1 charakteristika y2
ce funkcie (na FBG len subor parametrov

—100 - 100 %

1)

70.
700/ 701

E=)

Rezim riadenia 1/ 2

8574 / 8575 Prevadzkovy rezim 1/2

I\)ll\)
NI~ » WNO

VFC

VFC & zdvihacie zariadenie
VFC a DC brzdenie

VFC a funkcia letmého Startu
Charakteristika U/f

U/f a DC brzdenie
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9 (‘@) Uvedenie do prevadzky

@ Zoznam parametrov

C. FBG | Index Meno Rozsah / nastavenie z vyroby
dek. Displej MOVITOOLS® MotionStudio
71. Pokojovy prad 1 /2
710/ 711 8576 /8577 Prud pri zastaveni 1/2 0—50 % Ipot
Lonk
72. Pozadovana hodnota funkcie zastavenia 1 /2
720/723 8578 / 8581| PozZadovana hodnota off Off (Vyp)
funkcie zastavenia 1 /2 on On (Zap)
7211724 Lank 8579 / 8582 Pozadovana hodnota 0-30-500 min~"
zastavenia 1/2
722 /725 8580 / 8583 | Posunutie pri Starte 1/2 0-30-500 min~"
73. Funkcia brzdy 1/2
731/734 8749 /8750 Cas odbrzdenia brzdy 1/2 0 -
732735 Lond | 8585/ 8587| Cas zabrzdenia brzdy 1/2 |[0—-2s
74. Preskocenie otacok
740 /742 8588 /8590 Stred preskocenia 1/2 0-1500-5000 min~"!
7411743 Lond | 8589 /8591 Sirka preskodenia 1 /2 0 - 300 min™"
75. Funkcia master-slave
750 8592 PozZadovana hodnota slave 0| Master-Slave Off (vyp)
1 Otacky RS485
2 Otacky SBus
Lank 3| Otacky RS485 + SBus
751 8593 Uprava mierky slave, 1.00
pozadovana hodnota
76. Manualne ovladanie
760 8798 Blokovanie tlacidiel RUN / | off Off (Vyp)
Lonk STOP / RESET on On (Zap)
77. Funkcia Setrenia energiou
770 8925 Funkcia Setrenia energiou  off Off (Vyp)
Lank on On (Zap)
8.. Funkcie zariadenia (na FBG len subor parametrov 1)
80. Nastavenie
800 - Kratke menu LonG
Short
801 - Jazyk DBG
802 8594 Nastavenie z vyroby no Nie
hgrk Std Standard
VSETKY | Stav pri expedicii z vyroby
nEMA Stav pri dodani NEMA
803 8595 Blokovanie parametrov off Off (Vyp)
on On (Zap)
804 8596 Resetovat Statistické udaje | — Ziadna akcia
Chybova pamat
805 8660 Menovité napéatie siete 50 -500 V
806 - Kopirovat DBG — Yes (Ano)
MOVITRAC® B No (Nie)
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Uvedenie do prevadzky
Zoznam parametrov

C. FBG | Index Meno Rozsah / nastavenie z vyroby
dek. Displej MOVITOOLS® MotionStudio
807 - Kopirovat MOVITRAC® B Yes (Ano)
— DBG No (Nie)
808 10204.3 24 V vystupné napatie Off Off (Vyp)
On On (Zap)
809 102041 IPOS-uvolnenie - Off (Vyp)
On (Zap)
81. Sériova komunikacia
810 8597 Adresa RS485 0-99
811 8598 Skupinova adresa RS485 | 100 — 199
812 8599 RS485 Timeout 0-650s
819 8606 Timeout priemyselnej Zobrazenie Timeout priemyselnej zbernice
zbernice
82. Prevadzka s brzdenim 1/ 2
820/ 821 ’E 8607 / 8608 4-kvadrantova prevadzka | off Off (Vyp)
1/2 on On (Zap)
83. Reakcie na chyby
830 8609 Reakcia, svorka "Externa 2 Okamzité zastavenie / Porucha
chyba" 4 Rychle zastavenie / Porucha
833 Lonp | 8612 Reakcia na Timeout RS485 (Nastavenie z vxroi/))\// {’8t30t:
84. Spravanie pri resete
840 8617 Manuéliny reset Yes (Ano)
No (Nie)
841 8618 Auto-reset Off Off (Vyp)
Lond On On (Zap)
842 8619 Cas restartu 1-3-30s
Lonk
85. Uprava mierky skutoénej hodnoty otacok
850 8747 Skalovaci suginitel — &itatel | 1 — 65 535 (d4 sa nastavit len cez SHELL)
851 8748 Skalovaci stdinitel — 1 - 65 535 (da sa nastavit len cez SHELL)
menovatefl
852 Lon | 8772/ 8773 | Pouzivatelska jednotka Text
853 9312 Skalované otasky FBG 0| Otacky
1| Skalované otacky
86. Modulacia 1/2
860 / 861 8620/ 8621 Frekvencia PWM 1/ 2 4 4 kHz
8 8 kHz
12 12 kHz
Lond 16 16 kHz
862 /863 8751/8752 PWM pevna 1/2 on On (Zap)
off Off (Vyp)
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Uvedenie do prevadzky
Zoznam parametrov

©

C. FBG | Index Meno Rozsah / nastavenie z vyroby
dek. Displej MOVITOOLS® MotionStudio
87. Nastavenie parametrov procesnych dat
870 8304 Opis pozadovanej hodnoty 0| Ziadna funkcia (nastavenie z vyroby P872)
PO1 1| PoZadovana hodnota otaéok (nastavenie
871 8305 Opis pozadovanej hodnoty z vyroby P871)
PO2 5 Max. otacky
872 8306 Opis pozadovanej hodnoty 8 Rampa
PO3 9| Riadiace slovo 1 (nastavenie z vyroby
P870)
10| Riadiace slovo 2
11| Pozadované otacky %
12| IPOS-PO, data
. 13| PI regulator, pozadovana hodnota %
873 T g307 Opis skutoénej hodnoty P11 0 Ziadna funkcia
874 8308 Opis skuto¢nej hodnoty P12 1 ISJI;[;Elo)éné otacky (nastavenie z vyroby
875 8309 Opis skuto€nej hodnoty PI3 2| Vystupny prud (nastavenie z vyroby P875)
3 Cinny prud
6 Stavové slovo 1 (nastavenie z vyroby P873)
7 Stavové slovo 2
8| Skutocné otacky %
9 IPOS PI, data
10| PI regulator, skuto€na hodnota [%]
876 8622 Uvolnenie dat PO No No (Nie)
Lank Yes Yes (Ano)
88. Sériova komunikacia SBus
880 8937 Protokol SBus 0/ MOVILINK
A 1/ CANopen
DR x]
881 8600 Adresa SBus 0-63
882 8601 Skupinova adresa SBus 0-63
883 8602 PrekroCenie Casového 0-650s
limitu Sbus
884 8603 Prenosova rychlost zber- | 125 125 kBaud
. nice Sbus 250 250 kBaud
— 500 500 kBaud
1000 1 MBaud
886 8989 Adresa CANopen 1-2-127
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Zalohovanie dat — o

10 Prevadzka

10.1 Zalohovanie dat
10.1.1 Zalohovanie dat pomocou jednotky FBG11B

Ovladacia jednotka FBG11B umoziuje uloZit udaje parametrov meniéa MOVITRAC® B
v ovladacej jednotke alebo tieto udaje vlozit z ovladacej jednotky do MOVITRAC® B.

Skontrolujte, prosim, ¢i sa poZzadovany subor dat skopiroval do menica.
Zalohovanie dat pomocou jednotky FBG11B

Urover 1 Uroveri 2 Uroven 3
=>/ natitavanie
Vyber
zélohovania dat
J X t | [Ent Enter
RN
Data parametrov
z FBG11B - MOVITRAC®B
=»/ ukladanie
Enter
-p

Data parametrov
z MOVITRAC®B > FBG11B

25352587

Po skopirovani dat je meni¢ MOVITRAC® B blokovany. Stav blokovania je signalizo-
vany blikajucim STOP na displeji. Okrem toho signalka stavu blika pomaly Zltym
svetlom.

Blokovanie sa mdze uvolnit’ niektorym z nasledujucich spdsobov:
» Stlacte tlacidlo RUN na jednotke FBG11B.

* Vypnite sietové napajanie, pockajte 10 sekind a potom znovu zapnite sietové
napajanie.

10.1.2 Zalohovanie dat pomocou jednotky DBG60B

Skopirujte subor u parametrov z menica MOVITRAC® B do ovladacej jednotky
DBG60B. Pre kopirovanie su dve moznosti:

* V kontextovom menu vyberte polozku "COPY TO DBG" (kopirovat do DBG). Vyber
potvrdte tlagidlom OK. Stbor parametrov sa skopiruje z meni¢a MOVITRAC® B do
jednotky DBG60B.

* V kontextovom menu vyberte polozku "PARAMETER MODE" (rezim parametrov).
Vyberte parameter P807 Kopirovat MOVITRAC® B — DBG. Subor parametrov sa
skopiruje z meni¢a MOVITRAC® B do jednotky DBG60B.

10.1.3 Zalohovanie dat pomocou UBP11A

Skopirujte subor parametrov z menica MOVITRAC® B do modulu parametrov UBP11A.
Pre kopirovanie stlacte tlacidlo na spodnej strane modulu, ktoré sa da stlacit len zahro-
tenym predmetom.
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/é Prevadzka
~ Navratové kody (r-19 — r-38)

10.1.4 Zalohovanie dat s programom MOVITOOLS® MotionStudio
Ak sa data grenééaju programom MOVITIOOLS® MotionStudio na meni¢ frekvencie

MOVITRAC

=

= “f [1] Serial

Vyberte zariadenie v sieti

B, potom sa meni¢ musi nasledne uvolnit tymto spésobom:

Pravym tlaCidlom mysSi otvorte kontextové menu
Zvolte menu [RUN / STOP via Software-Keypad] [1]
V Software-Keypad [RUN] zvolte [2]

byt etwark,

i 0: MCO7BO00S-3

Datenhaltung

|ﬁ RUM [ STOP via Software - Keypad

+8  Handbetrish (1] b

ﬂ Inbetriebnahme

BE Parameterbaum

,

[2]

10.2 Navratové kody (r-19 — r-38)
Navratové koédy pri zadavani / zmene parametra zariadenia v FBG11B:

421623307

C.
18

Oznacenie

Len na Citanie

Vyznam
Parameter nemozno zmenit’

19

Aktivované blokovanie
parametrov

Nie je mozna zmena parametrov

20

Prebieha obnovenie nastavenia
z vyroby

Nie je mozna zmena parametrov

23

Chyba volitelna karta

Chyba volitelna karta potrebna pre danu funkciu

27

Chyba volitelna karta

Chyba volitelna karta potrebna pre danu funkciu

28

Potrebné blokovanie regulatora

Potrebné blokovanie regulatora

29

Nepripustna hodnota pre
parameter

* Nepripustna hodnota pre parameter

* Vyber manualneho ovladdania z ovladacej jed-
notky je nepripustny, pretoze je uz aktivne manu-
alne ovladanie z pocitaa PC

32

Uvolnenie

Funkcia sa neméze vykonat v stave UVOUNENY

34

Chyba pri vykonavani

» Chyba pri ukladani dat do FBG11B

* Nebolo vykonané uvedenie do prevadzky
pomocou FBG, vykonajte uvedenie do prevadzky
pomocou MotionStudio alebo vyberte iny motor

38

FBG11B nespravny subor dat

V pamati ulozeny subor dat nie je vhodny pre
jednotku
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Zobrazenia stavu —

10.3 Zobrazenia stavu
10.3.1 Zakladna jednotka / Ovladacia jednotka FBG11B
Na zariadeni sa stavy zobrazuju takto:

Stav

"UVOLNENIE"

Zobrazenie (volitelné
s ovladacou jednotkou
FBG11B)

Otagky

Kad blikania stavovej LED
v zakladnej jednotke

svieti trvalo zelene

"UVOLNENIE" na pradovom
obmedzeni

Otagky blikaju

zelena, blika rychlo

Stav zariadenia
(High-Byte v sta-
vovom slove 1)

4

"PRUD PRI ZASTAVENI" dc zelena, blika pomaly 3
"ZIADNE UVOLNENIE" Stop 7lta, svieti trvalo 2
"NASTAVENIE Z VYROBY" | sEt Zlta, blika rychlo 8
"BLOKOVANIE of £ ZIta, blika rychlo 1
REGULATORA"

"Prevadzka na 24 V" 240U blika ZIt4, blika pomaly 0
"BEZPECNE U blika alebo 24U blika ZIta, blika pomaly 17

ZASTAVENIE"")

Aktivne ruéné ovladanie na
FBG alebo meni¢ bol zasta-
veny tlacidlom STOP

Symbol FBG (ru¢ny rezim
dialkového ovladania) alebo
symbol "Stop" blika

ZIta, svieti dlho, nesvieti kratko

Timeout Chyby 43 / 47 zelena / ZIta, blika

Kopirovat Chyba 97 Cervend / ZIta, blika

Chyba systému Chyby 10/17-24/25/32/  &ervena, svieti trvalo
37138/45/77/80/94

Prepéatie / Vypadok fazy Poruchy 4/6/7 ¢ervena, blika pomaly

Pretazenie Poruchy 1/3/11/44 /84 ¢ervena, blika rychlo

Kontrola Poruchy 8 /26 /34 /81/82 | ¢&ervena, 2x blikne

Ochrana motora

Chyby 31/ 84

éervena, 3x blikne

1) "U" blika (stav 17) ak je na sieti, "24U" blika (stav 0) ak je v podpornej prevadzke.

« A VYSTRAHA! Nespravna interpretacia signalizacie U = "Bezpedné zastavenie"

aktivne

Smrt alebo tazké poranenie.

— Zobrazenie U= "Bezpelné zastavenie" nie je bezpelnostne orientované

a nesmie sa pouzivat v bezpe&nostne technickych aplikaciach.
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N /é Prevadzka

= ~ Zobrazenia stavu

Pri¢iny blokovania
regulatora (OFF)

Mozné priciny blokovania regulatora (OFF) su:

» Binarna vstupna svorka (D100, DI02 — DI05) je naprogramovana na blokovanie regu-
latora a aktivna.

» Blokovanie regulatora cez manualne ovladanie PC cez MOVITOOLS® Motion-
Studio.

+ Docasné blokovanie regulatora: Aktivuje sa, ak pri prestaveni parametra P100 Zdroj
poZadovanej hodnoty by priamo nasledovalo uvofnenie. DoCasné blokovanie regu-
latora sa zmaze, ked' sa prvy raz resetuje signal uvolnenia.

» Blokovanie regulatora nastavené cez IPOS kontrolné slovo H484.

10.3.2 Stav binarnych vstupov / vystupov

Nasledujuce parametre su k dispozicii v menu parametrov ako zobrazovacie parametre:
* P039 Binarne vstupy, zakladna jednotka

* PO048 Binarne vstupy volitelné

* P059 Binarne vystupy

Stav sa zobrazuje binarne. Kazdému binarnemu vstupu alebo vystupu su priradené dva
zvislé segmenty 7-segmentového displeja, usporiadané nad sebou. Horny segment
svieti, ked je binarny vstup alebo vystup v "1" a dolny segment svieti, ked' je binarny
vstup alebo vystup v "0". Oba pravé 7-segmentové zobrazenia udavaju, ¢i sa zobrazuje
P039 (di = binarne vstupy zakladnej jednotky), P048 (dl = binarne vystupy volitelné)
alebo P059 (do = binarne vystupy).

(
-

G

©-= 0O0O0O0OTOgo-

Iy
o= NWAOIO

DO03
D002
DOO01

1761603083

Ak nie je k dispozicii ziadna jednotka FIO21B s binarnymi vstupmi, potom sa zobrazi
dl - - -.
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Ovladacia jednotka DBG60B — ~

10.4 Ovladacia jednotka DBG60B

10.4.1 Zakladné zobrazenia

0.00 rom Zobrazenie pri /CONTROLL INHIBIT ="0"
0.000 Amp

CONTR.INHIBIT

0.00 rpm Zobrazenie pri neuvolnenom menici

0.000 Amp ("ENABLE / STOP" = |l0||)

NO ENABLE

950.00 rpm Zobrazenie pri uvofnenom menici

0.990 Amp

ENABLE (VFC)

Upozorfiujuce hlasenie
NOTE 6:
VALUE TOO HIGH

(DEL)=Quit Zobrazenie chyby
ERROR 9

STARTUP
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10.4.2

/é Prevadzka
~ Ovladacia jednotka DBG60B

Informativne hlasenia

Informativne hlasenia na DBG60B (zobrazuju sa asi 2 s) alebo v softvéri MOVITOOLS®
MotionStudio / SHELL (hlasenia sa potvrdzuju):

C.

Text na DBG60B / SHELL

Opis

1

ILLEGAL INDEX
(NEPOVOLENY INDEX)

Rozhranim zisteny index nie je k dispozicii.

NOT IMPLEMENT ]
(NIE JE IMPLEMENTOVANE)

READ ONLY VALUE
(HODNOTA LEN NA CITANIE)

PARAM. INHIBITED ]
PARAM. ZABLOKOVANY

« Pokus o realizaciu neimplementovanej funkcie

*  Vybrali ste chybnu komunikaénu sluzbu

Zvolena ru¢na prevadzka prostrednictvom nepripustného
rozhrania (napr. priemyselnej zbernice)

.

Pokus zmenit hodnotu, ktora je ur€ena len na Citanie.

Blokovanie parametrov P803 = "ON", parameter nie je mozné
menit.

SETUP ACTIVE
(NASTAVENIE AKTIVNE)

Pokusili ste sa zmenit parameter po€as aktualneho nastavenia
od vyrobcu.

VALUE TOO HIGH

VALUE TOO LOW
(PRILIS NiZKA HODNOTA)

Pokusili ste sa zadat prili§ vysoku hodnotu.

Pokusili ste sa zadat prili§ nizku hodnotu.

REQ. CARD MISSING
(POZADOVANA KARTA CHYBA)

Pre vybranu funkciu chyba potrebna volitelna karta.

10

ONLY VIA ST1
ONLY VIA ST1 (LEN CEZ ST1)

Manualne ovladanie sa musi skonéit cez X13:ST11/ST12
(RS485).

1"

ONLY TERMINAL
(LEN TERMINAL)

Manuélne ovladanie sa musi skoncit’ ovladacou jednotkou
(DBG60B alebo UWS21B).

12

NO ACCESS
(NEMATE PRISTUP)

Pristup k zvolenému parametru odmietnuty.

13

CTRL. INHIBIT MISSING
(CHYBA BLOK. REGULATORA)

Pre zvolenu funkciu nastavte svorku DIJJ /Blokovanie regula-
tora ="0".

14

INVALID VALUE
(NEPRIPUSTNA HODNOTA)

Pokusili ste sa zadat' nepripustnd hodnotu.

16

PARAM. NOT LOCKED
(PARAM. NEULOZENY)

Pretecenie vyrovnavacej pamate EEPROM napr. cyklickym zapi-
sovanim. Parameter sa nezapi$e do stalej pamate EEPROM.

17

INVERTER ENABLED
(MENIC UVOLNENY)

+ Parameter, ktory sa ma zmenit, mozno nastavit len v stave
CONTROLLER INHIBIT (BLOKOVANIE REGULATORA)
« Pokus v uvolnenej prevadzke prejst na manualne ovladanie
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Ovladacia jednotka DBG60B — ~
10.4.3 Funkcie ovladacej jednotky DBG60B
Obsadenie tlacidiel
DBG60B
247460747
[1] Tilacidlo STOP Stop
[2] Tlagidlo 1 Sipka nahor, o jednu polozku v menu nahor
[3] Tladidlo RUN Start
[4] Tlacgidlo OK OK, potvrdenie udajov
[5] Kontextovétlacidlo Aktivovanie kontextového menu
[6] Tlacdidlo | Sipka nadol, o jednu polozku v menu nadol
[71 Tladidlo .- Desatinna bodka
[8] Tlacdidlo = Zmena znamienka
[9] TIadidla0-9 Cislice 0 — 9
[10] Tladidlo « Zmena menu
[11] Tlacidlo pre vyber Vyber jazyka
jazyka
[12] Tlacidlo DEL Vymazat posledny zapis
Kopirovacia Pomocou ovladacej jednotky DBG60B mozno kopirovat kompletné subory parametrov

/-

funkcia ovladacej z jedného meni¢a MOVITRAC® B na iné meniée MOVITRAC® B. Postupuite takto:

jednotky DBG60B . yjyberte v kontextovom menu polozku "COPY TO DBG" (kopirovat do DBG). Vyber

potvrdte tlacidlom OK.

» Po skopirovani pripojte ovladaciu jednotku k inému menicu.

* Vyberte v kontextovom menu polozku "COPY TO MCO7B" (kopirovat do MCQ7B).

Vyber potvrdte tlacidlom OK.

Systémova prirucka — MOVITRAC® B
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RezZim parametrov

DBG60B

/é Prevadzka

~ Ovladacia jednotka DBG60B

1.

10.

V rezime parametrizacie sa parametre nastavuju takto:

Aktivujte kontextové menu stlaéenim kontextového
tlagidla. Na prvom mieste je uvedena polozka
PARAMETER MODE (rezim parametrov).

Stlacenim tlacidla OK spustte rezim parametrov.
Zobrazi sa prvy parameter PO00 "SPEED" (otacky).
Tlacidlom 1 alebo | vyberte niektoru hlavnu skupinu
parametrov 0 az 9.

Tlacidlom 1 alebo | vyberte poZadovanu hlavnu
skupinu parametrov. Blikajuci kurzor je pod Eislicou
hlavnej skupiny parametrov.

V pozadovanej hlavnej skupine parametrov aktivujte
stlacenim tlaCidla OK vyber podskupiny parametrov.
Blikajuci kurzor sa posunie o jednu €islicu doprava.

Tlacidlom 1 alebo | vyberte poZadovanu podskupinu
parametrov. Blikajuci kurzor je umiestneny pod &isli-
cou podskupiny parametrov.

V pozadovanej podskupine parametrov aktivujte stla-
¢enim tlacidla OK vyber parametrov. Blikajuci kurzor
sa posunie o jednu ¢islicu doprava.

Tlacidlom 1 alebo | vyberte pozadovany parameter.

Blikajuci kurzor je pod 3. &islicou €isla parametra.

Stlacte tlacidlo OK na aktivovanie rezimu nastavenia
pre vybrany parameter. Kurzor je pod hodnotou
parametra.

Tlacidlom 1 alebo tlagidlom | nastavte pozadovanu
hodnotu parametra.

Tlagidlom OK potvrdte nastavenie a tlacidlom <
opustte rezim nastavovania. Blikajuci kurzor sa znovu
nachadza pod 3. €isla parametra.

PARAMETER MODE
VARIABLE MODE

BASIC VIEW
P 000° rpm
SPEED

+0.0
CONTR.INHIBIT

P 1.. SETPOINTS/
RAMP GENERATORS

CONTR.INHIBIT

P 1.. SETPOINTS/
RAMP GENERATORS

CONTR.INHIBIT

\13. SPEED
RAMPS 1

CONTR.INHIBIT

\13. SPEED
RAMPS 1

CONTR.INHIBIT

\132 ]
T11 UP CCW

+0.13
CONTR. INHIBIT

\ 132 ]
T11 UP CCW

+0.13_
CONTR.INHIBIT

\ 132 ]
T11 UP CCW

+0.20_
CONTR.INHIBIT

\ 132 s
T11 UP CCW

+0.20
CONTR. INHIBIT
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Prevadzka >\ -
Ovladacia jednotka DBG60B — ~

Vymazanie
parametra

Z pouzivatelského
menu

Parameter
prebudenia

11. Tlagidlom 1 alebo | vyberte iny parameter alebo tlagid- \ 13. SPEED
lom DEL prepnite do menu podskupin parametrov. RAMPS 1

CONTR. INHIBIT

12. Tlacidlom 1 alebo | vyberte ini podskupinu para- P 1.. SETPOINTS/
metrov, alebo tlacidlom DEL prepnite spat do menu RAMP GENERATORS

hlavnej skupiny parametrov.
CONTR. INHIBIT

13. Kontextovym tladidlom sa vratite spat do kontexto- PARAMETER MODE
vého menu. VARIABLE MODE
BASIC VIEW

Parameter sa z pouzivatelského menu vymaze nasledujucim spésobom v tomto poradi:

» Kontextovym tlacidlom otvorte kontextové menu. Vyberte polozku menu "USER
MENU" (pouzivatelské menu).

» Vyberte parameter, ktory chcete vymazat. Vyber potvrdte tlacidlom OK.

+ Kontextovym tlacidlom sa vratite spat’ do kontextového menu. V kontextovom menu
vyberte polozku "DELETE Pxxx" (vymazat). Znaky "xxx" oznaluju predtym vybrany
parameter. Vyber potvrdte tlacidlom OK. Vybrany parameter sa vymaze z pouziva-
telského menu.

Parameter prebudenia sa zobrazi na displeji jednotky DBG60B po jej zapnuti. Podla
vyrobného nastavenia je parametrom prebudenia zakladné zobrazenie. Parameter pre-
budenia sa méze nastavit individualne. Mozné parametre prebudenia su:

» Parameter (— rezim parametrov)

» Parameter z pouzivatelského menu (— pouzivatel'ské menu)

« Zakladné zobrazenie

Parameter prebudenia sa ulozi do pamate nasledujucim spésobom:
* Najprv v rezime parametrov vyberte prislusny parameter.

* V kontextovom menu vyberte poloZku "XXXX WAKE-UP PARAM.". Znaky "XXXX"
oznacuju vybrany parameter prebudenia. Vyber potvrdte tla¢idlom OK.

Systémova prirucka — MOVITRAC® B
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Servis | Zoznam poruch
Informacie o zariadeni

11  Servis /| Zoznam poruch

11.1 Informacie o zariadeni
11.1.1 Chybova pamait’

Meni¢ uklada hlasenie o chybe do pamate chyb P080. Meni¢ ulozi novu chybu az po
potvrdeni hlasenia o chybe. Lokalna ovladacia jednotka zobrazuje posledniu chybu.
Preto pri su¢asnom vyskyte dvoch chyb nesuhlasi hodnota ulozena v PO80 s hodnotou
zobrazenou na ovladacej jednotke. To nastane napriklad pri FO7 Prepétie medziobvodu
a naslednej F34 Timeout rampy.

V okamihu poruchy uklada meni¢ nasledujuce informacie:
* Chyba, ktora nastala

« Stav binarnych vstupov / vystupov
* Prevadzkovy stav meni¢a

+ Stav menica

+ Teplota chladi¢a

+ Otacky

* Vystupny prud

+ Cinny prud

+ VytaZenie menica

* Napatie medziobvodu

11.1.2 Vypinacie reakcie

V zavislosti od poruchy existuju tri rézne vypinacie reakcie:

Okamzité zastavenie / Porucha (okamzité vypnutie s blokovanim)

Tato reakcia na chybu spdsobi okamzité zablokovanie koncového stupna a su€asné
aktivovanie brzdového vystupu, takze brzda zabrzdi (ak je brzda zabudovana). Meni¢
nastavi "poruchové hlasenie" a zrusi "hlasenie pripravenosti na prevadzku".

Tento stav sa mbze opat opustit len explicitnym resetom chyby.

Rychle zastavenie / Porucha (zastavenie s blokovanim)

286

Tato reakcia na chybu spdsobi zastavenie po nastavenej rampe zastavenia (P136 /
P146). Zastavenie pri chybe je kontrolované na ¢as. Ak pohon v zadanom ¢asovom
intervale nedosiahne otacky Start / stop, prejde do chybového stavu, koncovy stupen
sa zablokuje a brzda sa aktivuje. Generuje sa chybové hlasenie F34 Timeout rampy.
Pbvodné hlasenie chyby sa prepiSe. Ak pohon v zadanom ¢asovom intervale dosiahne
otacky Start / stop, prejde do chybového stavu, brzda zabrzdi a koncovy stupen sa
zablokuje. Aktivuje sa poruchové hlasenie azruSi sa "hlasenie pripravenosti na
prevadzku".

Tento stav sa méze opat opustit’ len explicitnym resetom chyby.

Systémova prirucka — MOVITRAC® B
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Zoznam chyb (FOO — F113) ’3

Rychle zastavenie / Vystraha (zastavenie bez blokovania)

11.1.3 Reset

Reset zakladnej
Jednotky

Reset oviadacej
Jednotky

Reset rozhrania

Reakcia na chybu zodpoveda reakcii na rychle zastavenie / poruchu s tym rozdielom,
Ze meni¢ nezoberie spat hlasenie pripravenosti, ina¢ sa nastavi poruchovy vystup.

Pri Timeout RS485 / SBus:

Ak je meni¢ riadeny komunikaénym rozhranim (RS485 alebo SBus) a vykonalo sa
vypnutie a opatovné zapnutie sietového napajania menica, uvolnenie meni¢a zostava
neucinné az dovtedy, kym meni¢ znovu obdrzi platné data prostrednictvom rozhrania
kontrolovaného funkciou Timeout. Po obnoveni komunikacie sa chybové hlasenie samo
zresetuje.

Chybové hlasenie sa mbzZe resetovat’ takto:

* Resetom cez vstupné svorky prislusne priradeného binarneho vstupu (DIGd,
DI@2 — DIg5). Na vstup DIGD je vyrobcom priradeny reset pri chybe.

Chybové hlasenie sa méze potvrdit takto:
* Manualnym resetom na ovladacej jednotke (tlacidlo STOP / RESET).
Tlacidlo STOP / RESET ma prioritu pred uvolnenim cez svorky alebo cez rozhranie.

Tlac¢idlom STOP / RESET mézete vykonat reset po vyskyte chyby a naprogramovanej
reakcii na chybu. Pohon je po resete zablokovany. Pohon musite uvolnit tlacidlom RUN.

Hlasenie chyby (Fault) sa méze potvrdit takto:

« Manualny reset v MOVITOOLS® MotionStudio / P840 Manualiny reset = Ano alebo
v stavovom okne tlacidlo Reset.

11.2 Zoznam chyb (F00 — F113)

€. | Oznaéenie Reakcia Mozna pri¢ina Opatrenie
00 |Ziadnachyba | — - -
01 Nadprud Okamzité vypnutie |« Skrat na vystupe * QOdstranit skrat

so zablokovanim * Spinanie vystupu » Spinat len pri za blokovanom

koncovom stupni

e Prili§ velky motor *  Pripojit mensi motor

* Chybny koncovy stupen * Pokial nie je mozné chybu
odstranit, kontaktujte servis
SEW

03 | Spojenie so Okamzité vypnutie |« Zemné spojenie v motore *  Vymenit motor
zemou so zablokovanim " 706 spojenie v menici « Vymenit meni¢ MOVITRAC® B
e Zemné spojenie v privode » Odstranit zemné spojenie
motora
* Nadprud (pozri FO1) *  Pozri FO1

dac

04 | Brzdovy strie-

Okamzité vypnutie | * PrediZit rampy spomalovania

so zablokovanim

Prilis velky generatoricky vykon | *

*  Obvod brzdového odporu » Skontrolovat privody brzdového
preruSeny odporu
» Skrat v obvode brzdového *  Odstranit skrat

odporu

e Brzdovy odpor ma prili§ velku » Skontrolovat technické udaje
hodnotu brzdového odporu

*  Chybny brzdovy strieda¢ *  Vymenit meni¢ MOVITRAC® B
Odstranit zemné spojenie

* Spojenie so zemou .
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Zoznam chyb (FOO — F113)

1 Prekrocenie
teploty

zablokovanim
Len s IPOS

Zastavenie so
zablokovanim

programu

Chybné podmienky pri vykona-
vani programu

Funkcia nie je v menici k dispo-
zicii / nie je implementovana

Tepelné pretazenie menica

C. | Oznaéenie Reakcia Mozna pric¢ina Opatrenie
06 | Vypadok sieto- Okamzité odpojenie « Vypadok fazy » Skontrolovat sietovy privod
vej fazy SO zab'lokovanlm Prili§ nizke napajacie napéatie « Skontrolovat napétie siete
(len pri siete
3-fazovych
menicoch)
07 | Prepatie na Okamzité vypnutie  + Napatie medziobvodu je prili$ +  PrediZit rampy spomalovania
medziobvode so zablokovanim vysoké » Skontrolovat privody brzdového
odporu
» Skontrolovat technické udaje
brzdového odporu
* Spojenie so zemou » Odstranit zemné spojenie
08 | Sledovanie ota-  Okamzité vypnutie = Regulator prudu pracuje na medznej —
¢ok so zablokovanim hodnote, pricina:
* Mechanické pretazenie * ZmensSit zataz
+ Skontrolovat obmedzenie prudu
* Predlzit rampy spomalovania
» Zvysit nastavené oneskorenie
P501")
* Vypadok fazy v sieti » Skontrolovat fazy siete
* Vypadok fazy v motore » Skontrolovat privod motora
a motor
e Prekro¢ené maximalne otacky |« ZniZit maximalne otacky
pre rezim riadenia VFC
09 | Uvedenie do Okamzité vypnutie |+ Menic eSte nie je uvedeny do * Uviest meni¢ do prevadzky
prevadzky so zablokovanim prevadzky
* Bol vybrany neznamy motor * Vybrat iny motor
10 | IPOS-ILLOP Zastavenie so *  Chybny prikaz pri vykonavani *  Prekontrolovat program

Prekontrolovat vykonavanie
programu

Pouzit ina funkciu

Znizit zataz a/alebo zabezpecit
dostato¢né chladenie

Ak je brzdovy odpor integrovany
v chladici: brzdovy odpor
namontovat externe

17 -
24

Systémova
porucha

Okamzité vypnutie
so zablokovanim

Porusena elektronika menica,
prip. vplyv elektromagnetického
ruSenia

Skontrolujte a v pripade potreby
opravte uzemnenie a tienenie
Pri opakovanom vyskyte prob-
Iému konzultovat’ so servisom
SEW

25 EEPROM

26 Externa svorka

Zastavenie so
zablokovanim

Programovatelna

Chyba pri pristupe na EEPROM

Nacitany externy signal poruchy
cez programovatelny (konfiguro-
vatelny) vstup

Vyvolat Standardné nastavenie
z vyroby, resetovat a znova
nastavit parametre

Pri opakovanom vyskyte prob-
Iému konzultovat so servisom
SEW

Odstranite pric¢inu chyby, pri-
padne preprogramujte svorku

31 | Spusta¢ TF/TH

Zastavenie bez

zablokovania

* Hlasenie "Prip-
raveny na pre-
vadzku" sa
zachova

Motor je prehriaty, vypnutie
snimacom teploty TF

Snimac teploty motora TF nie
je pripojeny alebo je pripojeny
nespravne

Preru$ené vodi¢e medzi meni-
gom MOVITRAC® a snimagom
teploty TF v motore

Motor nechat vychladnut
a resetovat chybu

Skontrolovat vodi¢e medzi
meni¢om MOVITRAC® B
a snimacom teploty TF

288
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C. | Oznaéenie Reakcia Mozna pric¢ina Opatrenie
32  Pretecenie Zastavenie so * Preplnenie programového » Skontrolovat a opravit aplikacny
indexu IPOS zablokovanim zasobnika (stack) zapriCinené program
poru$enim zdsad programo-
vania
34 | Rampy Timeout Okamzité vypnutie @+ Prekrogenie nastaveného éasu |« PrediZit ¢as rampy
so zablokovanim rampy
* Ak sa zru8i uvofnenie pohonu +  Predizit as rampy zastavenia
a v pohone déjde k prekroceniu
Casu rampy zastavenia t13
o urcity ¢as, potom menic vySle
chybové hlasenie F34
35 | Prevadzkovy Okamzité vypnutie | < Zvoleny nespravny prevadzkovy Schvaleny postup:
rezim ochrany | so zablokovanim rezim * U/f, VFC, VFC-zdvihacie
do vybusného zariadenie
prostredia Neschvaleny postup:
* Funkcia letmého Startu
* DC-brzdenie
» Skupinovy pohon
* Nedovoleny subor parametrov | * Pouzit len subor parametrov 1
* Neuvadzat do prevadzky motor |« Uviest do prevadzky motor do
do vybusného prostredia vybusného prostredia
* Nespravna parametrizacia * Frekvencia A < Frekvencia B
frekvenénych bodov * Frekvencia B < Frekvencia C
* Nespravna parametrizacia * Prudové obmedzenie A <
prudového obmedzenia Pruadové obmedzenie B
* Pradové obmedzenie B <
Pradové obmedzenie C
36 | Chyba volitelna Okamzité vypnutie « Typ volitelnej karty je e Zasunut spravnu volitelnu kartu
jednotka so zablokovanim nepripustny
« Zdroj pozadovanej hodnoty, * Nastavit’ spravny zdroj pozado-
zdroj riadiacich signalov alebo vanej hodnoty
prevadzkovy rezim je pre tuto » Nastavit’ spravny zdroj riadia-
volitelnd kartu nepripustny ceho signalu
* Nastavit spravny prevadzkovy
rezim
» Skontrolovat parametre P120
aP121
* Chyba potrebna volitelna » Skontrolujte tieto parametre:
jednotka * P121 pre FBG11B
* P120 a P642 pre FIO12B
«  Celny modul FIO21B nie je * P808 nastavte na "On" alebo
napajany zakladnu jednotku napajajte
externe s 24 V
37 | Watchdog sys- Okamzité vypnutie + Chyba systémového softvéru » Skontrolujte a v pripade potreby
tému so zablokovanim opravte uzemnenie a tienenie
* Pri opakovanom vyskyte prob-
Iému konzultovat so servisom
SEW
38 | Systémovy soft- Okamzité vypnutie + Systémova porucha » Skontrolujte a v pripade potreby
vér so zablokovanim opravte uzemnenie a tienenie
* Pri opakovanom vyskyte prob-
Iému konzultovat so servisom
SEW
43 | RS485 Timeout @ Zastavenie bez * PreruSena komunikacia medzi |+ Skontrolovat prepojenie medzi

zablokovania?

Systémova prirucka — MOVITRAC® B
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Zoznam chyb (FOO — F113)

C. | Oznaéenie Reakcia Mozna pric¢ina Opatrenie
44 | Vytazenie Okamzité vypnutie  + Vytazenie zariadenia *  Znizit vystupny vykon
menica so zablokovanim (I x t-hodnota) je priliS velké * Predlzit rampy
« Pokial nie je mozné vykonat
uvedené opatrenia: pouzit’ vacsi
meni¢
45 | Inicializovanie | Okamzité vypnutie @+ Chyba pri inicializovani » Kontaktujte servisné stredisko
so zablokovanim SEW
47 | Systémova Zastavenie bez * Chyba pri komunikacii po » Skontrolovat' prepojenie
zbernica 1, pre- zablokovania?) systémovej zbernici systémovej zbernice
kroCenie ¢aso- » Skontrolujte parameter P808
vého limitu » Skontrolujte napajanie FSE24B
* Pri zasunutej FSE24B skontro-
lujte komunikaciu EtherCAT
77 | Riadiace slovo | Zastavenie so » Systémova porucha » Kontaktujte servisné stredisko
IPOS zablokovanim SEW
80 | Test RAM Okamzité vypnutie  * Interna chyba zariadenia, » Kontaktujte servisné stredisko
chybna pamat RAM Random- SEW
Access Memory
81 | Startovacia Okamzité vypnutie | Len v rezime riadenia
podmienka so zablokovanim "VFC - zdvihacie zariadenie":
Meni& nebol schopny v priebehu
predmagnetizacie dodat do motora
pozadovany prud:
* Menovity vykon motora je prili§  « Skontrolovat prepojenie menica
maly v porovnani s vykonom S motorom
menica » Skontrolujte parametre uve-
denia do prevadzky a v pripade
potreby vykonajte nové uve-
denie do prevadzky
* Prierezy vodi¢ov vyvodu » Skontrolovat a podla potreby
k motoru su nedostatocné zvacsit prierez vodiCov vyvodu
k motoru
82 | Otvoreny vystup Okamzité vypnutie = Len v rezime riadenia
so zablokovanim "VFC - zdvihacie zariadenie™:
* PreruSené dve alebo v3etky fazy  » Skontrolovat spojenie menica
na vystupe a motora
* Menovity vykon motora je prili§  « Skontrolujte parametre uve-
maly v porovnani s vykonom denia do prevadzky a v pripade
menica potreby vykonajte nové uve-
denie do prevadzky
84 | Ochrana motora Zastavenie so *  Prilis velké vytazenie motora * P345/ P346 Skontrolujte
zablokovanim sledovanie Iy-UL
* Zmensit zataz
* Predizit rampy
* DlhSie prestavky
94  Kontrolny sucet Okamzité vypnutie + Chybna EEPROM » Kontaktujte servisné stredisko
EEPROM so zablokovanim SEW
97 | Chyba Okamzité vypnutie |« Odstranenie modulu para- Pred potvrdenim chyby:
kopirovania so zablokovanim metrov po¢as procesu * Vlozte vyrobné nastavenie alebo
kopirovania kompletny subor dat modulu
* Vypnutie a zapnutie po¢as parametrov
kopirovania
98 | Chyba CRC Okamzité vypnutie | Interna chyba zariadenia, » Zariadenie poslat do opravy
pamate flash chybna pamat Flash
100 | Vibracie / Zobrazenie chyby |« Snimac vibracii aktivoval « Zistit pri€inu vibracii, prevadzka
Vystraha vystrahu (pozri prevadzkovy je mozna az do vyskytu F101

navod "Diagnosticka jednotka
DUV10A™)
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C. | Oznacenie Reakcia Mozna pri¢ina Opatrenie
101 | Chyba, vibracie = Rychle zastavenie + Snimac vibracii signalizuje «  SEW-EURODRIVE odporuca
chybu okamzite odstranit pricinu
vibracii

102 | Starnutie oleja/ = Zobrazenie chyby |+« Snimac starnutia oleja aktivoval |+ Naplanovat vymenu oleja
Vystraha vystrahu

103 | Starnutie oleja/  Zobrazenie chyby |« Snimac starnutia oleja signali- «  SEW-EURODRIVE odporuca
Chyba zuje chybu okamzite vymenit prevodovy olej

104 | Starnutie oleja/ Zobrazenie chyby |+ Snimac starnutia oleja signali- * Nechat olej vychladnut
Prehriatie zuje prehriatie » Skontrolovat riadne chladenie

prevodovky

105 | Starnutie oleja/ Zobrazenie chyby |+ Snimac starnutia oleja nie je » Skontrolovat napajanie snima-
Hlasenie pripraveny na prevadzku €a starnutia oleja
pripravenosti » Skontrolovat snima¢ starnutia

oleja, prip.?vymenit

106 | Opotrebovanie @ Zobrazenie chyby |+ Opotrebované brzdové * Vymenit brzdové obloZenie
brzdy oblozenie (pozri prevadzkovy navod

"Motory")

110 | Ochrana do Nudzové * PrekroCenie Casu prevadzky pod + Skontrolovat konfiguraciu
vybusného zastavenie 5Hz »  Skrétit Cas prevadzky pod 5 Hz
prostredia

111 | Chyba systémo- Toto Cislo chyby signalizuje masteru EtherCAT alebo » Skontrolujte konektory FSE24B
vej zbernice masteru priemyselnej zbernice, Ze je naruSena komunika-

(SBus) cia medzi jednotkou FSE24B a menidom MOVITRAC® B.
Meni¢ MOVITRAC® B by sam rozpoznal chybu 47.

113 | Prerusenie Programovatelna * PreruSenie vodi¢a analégového + Skontrolovat zapojenie

vodi€a analdgo- vstupu Al1

vého vstupu

116

Chyba aplikacného modulu

Sub chyba:

14: Chyba snimaca

29: Aktivovany koncovy spinac

42: Vle€na chyba

78: Aktivovany softvérovy koncovy spinac

1) Zmenou parametrov P500 / P502 a P501 / P503 sa nastavi sledovanie otaCok. Pri deaktivacii alebo pri nastaveni prili§ velkého one-
skorenia nemozno bezpecne zabranit rychlemu poklesu zdvihacich zariadeni.

2) Nie je nutny reset, po obnoveni komunikacie sa strati chybové hlasenie.
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£ Servis elektroniky SEW

11.3 Servis elektroniky SEW

11.3.1 Horuca linka

Na telefénnom Cisle horucej linky servisu pohonov (Drive Service Hotline) su vam k dis-
pozicii 24 hodin denne a 365 dni v roku servisni Specialisti SEW-EURODRIVE.

Na klavesnici vasho telefénu zadajte jednoducho ako predvolbu &islo +49 1805 a potom
kombinaciu pismen SEWHELP. Samozrejme, mdzete tiezZ jednoducho zavolat na Cislo
01805 739 4357.

11.3.2 Zaslanie na opravu

Ak nedokazete odstranit’ chybu, konzultujte prosim servis elektroniky SEW.

Pri konzultacii so servisom elektroniky SEW uvedte vzdy Cislo stavu (verzie) menica.
Servis SEW-EURODRIVE vam potom mdze efektivnejSie poméct.

Ked posielate jednotku na opravu, uvedte nasledovné udaje:

Sériové Cislo (pozri typovy §titok)

Typové oznalenie

Strucny opis aplikacie (aplikacia, riadenie cez svorky alebo cez sériové rozhranie)
Pripojeny motor (napéatie, zapojenie do hviezdy alebo do trojuholnika)

Druh chyby

Sprievodné okolnosti

Vlastné domnienky

Predchadzajuce nezvy&ajné udalosti
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11.4 Dlhodobé skladovanie
Pri dlhodobom skladovani pripojte meni¢ kazdé dva roky najmenej na 5 minut na sieto-

vé napatie. Inak sa skrati zivotnost zariadenia.

Postup v pripade, ze bola zanedbana udrzba:

V meniCoch su pouZité elektrolytické kondenzatory, ktoré v beznapatovom stave
podliehaju starnutiu. Toto starnutie méze spdsobit’ poSkodenie kondenzéatorov, ked sa

meni¢ po dlhodobom skladovani pripoji priamo na menovité napatie.

V pripade, ze bola zanedbana udrzba, odporu¢a SEW-EURODRIVE napétie siete
pomaly zvySovat az na maximalne napatie. Napatie sa mobze zvySovat napr.
regulaénym transformatorom a vystupné napatie sa nastavuje nasledovne. SEW-
EURODRIVE odporuca zvysit napatie v priebehu niekolkych sekund z 0 V na prvy stu-

pen.

SEW-EURODRIVE odporuga nasledujuce odstupriovanie:

Menice na AC 400/500 V:

+ Stupen 1: AC 350 V, 15 minut
» Stupen 2: AC 420 V, 15 minut
» Stupen 3: AC 500 V, 1 hodinu

Menice na AC 230 V:

» Stupen 1: AC 170 V, 15 minuat
+ Stupen 2: AC 200 V, 15 minut
+ Stupen 3: AC 240V, 1 hodinu

Po tejto regeneréacii sa méze menic ihned instalovat alebo sa méze s patri€nou udrzbou

dalej dlhodobo skladovat.
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12 Zoznam adries
Nemecko
Hlavné zastupenie Bruchsal SEW-EURODRIVE GmbH & Co KG Tel. +49 7251 75-0
Vyrobny zavod Ernst-Blickle-StralRe 42 Fax +49 7251 75-1970
Distribucia D-76646 Bruchsal http://www.sew-eurodrive.de
Adresa postovej schranky sew@sew-eurodrive.de
Postfach 3023 « D-76642 Bruchsal
Vyrobny zavod / Bruchsal SEW-EURODRIVE GmbH & Co KG Tel. +49 7251 75-0
Priemyselnych Christian-Pahr-Str.10 Fax +49 7251 75-2970
prevodoviek D-76646 Bruchsal
Service Mechanics / SEW-EURODRIVE GmbH & Co KG Tel. +49 7251 75-1710

Competence Center

Mechatronics

Ernst-Blickle-StraRe 1
D-76676 Graben-Neudorf

Fax +49 7251 75-1711
sc-mitte@sew-eurodrive.de

Elektronika SEW-EURODRIVE GmbH & Co KG Tel. +49 7251 75-1780
Ernst-Blickle-StralRe 42 Fax +49 7251 75-1769
D-76646 Bruchsal sc-elektronik@sew-eurodrive.de
Drive Technology Sever SEW-EURODRIVE GmbH & Co KG Tel. +49 5137 8798-30
Center Alte Ricklinger Stralle 40-42 Fax +49 5137 8798-55
D-30823 Garbsen (pri Hanoveri) sc-nord@sew-eurodrive.de
Vychod SEW-EURODRIVE GmbH & Co KG Tel. +49 3764 7606-0
Dankritzer Weg 1 Fax +49 3764 7606-30
D-08393 Meerane (pri Zwickau) sc-ost@sew-eurodrive.de
Juh SEW-EURODRIVE GmbH & Co KG Tel. +49 89 909552-10
DomagkstralRe 5 Fax +49 89 909552-50
D-85551 Kirchheim (pri Mnichove) sc-sued@sew-eurodrive.de
Zapad SEW-EURODRIVE GmbH & Co KG Tel. +49 2173 8507-30

Siemensstrale 1
D-40764 Langenfeld (pri Disseldorfe)

Fax +49 2173 8507-55
sc-west@sew-eurodrive.de

Drive Service Hotline / 24-hodinova telefonicka pohotovostna

sluzba

+49 800 SEWHELP
+49 800 7394357

Dalsie adresy servisnych stredisk v Nemecku na poZiadanie.

Francuzsko
Vyrobny zavod Haguenau SEW-USOCOME Tel. +33 388 73 67 00
Distribucia 48-54 route de Soufflenheim Fax +33 3 88 73 66 00
Servis B. P. 20185 http://www.usocome.com
F-67506 Haguenau Cedex sew@usocome.com
Vyrobny zavod Forbach SEW-USOCOME Tel. +33 3 87 29 38 00
Zone industrielle
Technopodle Forbach Sud
B. P. 30269
F-57604 Forbach Cedex
Montazny zavod Bordeaux SEW-USOCOME Tel. +33 5 57 26 39 00
Distribucia Parc d'activités de Magellan Fax +33 5 57 26 39 09
Servis 62 avenue de Magellan - B. P. 182
F-33607 Pessac Cedex
Lyon SEW-USOCOME Tel. +33 472 1537 00
Parc d'affaires Roosevelt Fax +334 7215 37 15
Rue Jacques Tati
F-69120 Vaulx en Velin
Nantes SEW-USOCOME Tel. +33 24078 42 00

Parc d’activités de la forét
4 rue des Fontenelles
F-44140 Le Bignon

Fax +3324078 42 20
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Francuzsko
Paris SEW-USOCOME Tel. +33 1 64 42 40 80
Zone industrielle Fax +33 1 64 42 40 88
2 rue Denis Papin
F-77390 Verneuil I'Etang
Dalsie adresy servisnych stredisk vo Franctzsku na poZiadanie.
Alzirsko
Distribucia Alzir REDUCOM Sarl Tel. +213 21 8214-91
16, rue des Freres Zaghnoune Fax +213 21 8222-84
Bellevue info@reducom-dz.com
16200 El Harrach Alger http://www.reducom-dz.com
Argentina

Montazny zavod

Buenos Aires

SEW EURODRIVE ARGENTINA S.A.

Tel. +54 3327 4572-84

Distribucia Ruta Panamericana Km 37.5, Lote 35 Fax +54 3327 4572-21
(B1619IEA) Centro Industrial Garin sewar@sew-eurodrive.com.ar
Prov. de Buenos Aires http://www.sew-eurodrive.com.ar
Australia
Montazne Melbourne SEW-EURODRIVE PTY. LTD. Tel. +61 3 9933-1000
prevadzky 27 Beverage Drive Fax +61 3 9933-1003
Distribuicia Tullamarine, Victoria 3043 http://www.sew-eurodrive.com.au
Servis enquires@sew-eurodrive.com.au
Sydney SEW-EURODRIVE PTY. LTD. Tel. +61 2 9725-9900
9, Sleigh Place, Wetherill Park Fax +61 2 9725-9905
New South Wales, 2164 enquires@sew-eurodrive.com.au
Belgicko
Montazny zavod Brusel SEW-EURODRIVE n.v./s.a. Tel. +32 16 386-311
Distribucia Researchpark Haasrode 1060 Fax +32 16 386-336
Servis Evenementenlaan 7 http://www.sew-eurodrive.be
BE-3001 Leuven info@sew-eurodrive.be
Service Priemyselnych SEW-EURODRIVE n.v./s.a. Tel. +32 84 219-878

Competence Center

prevodoviek

Rue de Parc Industriel, 31
BE-6900 Marche-en-Famenne

Fax +32 84 219-879
http://www.sew-eurodrive.be
service-wallonie@sew-eurodrive.be

Bielorusko
Distribucia Minsk SEW-EURODRIVE BY Tel.+375 17 298 47 56 / 298 47 58
RybalkoStr. 26 Fax +375 17 298 47 54
BY-220033 Minsk http://www.sew.by
sales@sew.by
Brazilia
Vyrobny zavod Sao Paulo SEW-EURODRIVE Brasil Ltda. Tel. +55 11 2489-9133
Distribucia Avenida Amancio Gaiolli, 152 - Fax +55 11 2480-3328
Servis Rodovia Presidente Dutra Km 208 http://www.sew-eurodrive.com.br
Guarulhos - 07251-250 - SP sew@sew.com.br
SAT - SEW ATENDE - 0800 7700496
Montazne Rio Claro SEW-EURODRIVE Brasil Ltda. Tel. +55 19 3522-3100
prevadzky Rodovia Washington Luiz, Km 172 Fax +55 19 3524-6653
Distribucia Condominio Industrial Conpark montadora.rc@sew.com.br
Servis Caixa Postal: 327
13501-600 — Rio Claro / SP
Joinville SEW-EURODRIVE Brasil Ltda. Tel. +55 47 3027-6886

Rua Dona Francisca, 12.346 — Pirabeiraba
89239-270 — Joinville / SC

Fax +55 47 3027-6888
filial.sc@sew.com.br
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Brazilia
Indaiatuba SEW-EURODRIVE Brasil Ltda. Tel. +55 19 3835-8000

Estrada Municipal Jose Rubim, 205 sew@sew.com.br
Rodovia Santos Dumont Km 49
13347-510 - Indaiatuba / SP

Bulharsko

Distribucia Sofia BEVER-DRIVE GmbH Tel. +359 2 9151160
Bogdanovetz Str.1 Fax +359 2 9151166
BG-1606 Sofia bever@bever.bg

Ceska republika

Distribucia Hostivice SEW-EURODRIVE CZ s.r.o. Tel. +420 255 709 601

Montazny zavod
Servis

Drive Service

Florianova 2459
253 01 Hostivice

Fax +420 235 350 613
http://www.sew-eurodrive.cz
sew@sew-eurodrive.cz

HOT-LINE +420 800 739 739 (800 SEW SEW)

Servis:

Hotline/ Tel. +420 255 709 632
24-hodinova Fax +420 235 358 218
telefonicka . .
pohotovostna servis@sew-eurodrive.cz
sluzba
Chorvatsko
Distribucia Zahreb KOMPEKS d. o. o. Tel. +385 1 4613-158
Servis Zeleni dol 10 Fax +385 1 4613-158
HR 10 000 Zagreb kompeks@inet.hr
Cile
Montazny zavod Santiago SEW-EURODRIVE CHILE LTDA. Tel. +56 2 75770-00
Distribucia Las Encinas 1295 Fax +56 2 75770-01
Servis Parque Industrial Valle Grande http://www.sew-eurodrive.cl
LAMPA ventas@sew-eurodrive.cl
RCH-Santiago de Chile
Adresa postovej schranky
Casilla 23 Correo Quilicura - Santiago - Chile
Cina
Vyrobny zavod Tchien-tin SEW-EURODRIVE (Tianjin) Co., Ltd. Tel. +86 22 25322612
Montazny zavod No. 46, 7th Avenue, TEDA Fax +86 22 25323273
Distribucia Tianjin 300457 info@sew-eurodrive.cn
Servis http://www.sew-eurodrive.cn
Montazny zavod Suzhou SEW-EURODRIVE (Suzhou) Co., Ltd. Tel. +86 512 62581781
Distribucia 333, Suhong Middle Road Fax +86 512 62581783
Servis Suzhou Industrial Park suzhou@sew-eurodrive.cn
Jiangsu Province, 215021
Kanton SEW-EURODRIVE (Guangzhou) Co., Ltd. Tel. +86 20 82267890
No. 9, JunDa Road Fax +86 20 82267922
East Section of GETDD guangzhou@sew-eurodrive.cn
Guangzhou 510530
Shenyang SEW-EURODRIVE (Shenyang) Co., Ltd. Tel. +86 24 25382538
10A-2, 6th Road Fax +86 24 25382580
Shenyang Economic Technological shenyang@sew-eurodrive.cn
Development Area
Shenyang, 110141
Wu-chan SEW-EURODRIVE (Wuhan) Co., Ltd. Tel. +86 27 84478388

10A-2, 6th Road
No. 59, the 4th Quanli Road, WEDA
430056 Wuhan

Fax +86 27 84478389
wuhan@sew-eurodrive.cn
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Cina
Si-an SEW-EURODRIVE (Xi'An) Co., Ltd. Tel. +86 29 68686262
No. 12 Jinye 2nd Road Fax +86 29 68686311
Xi'An High-Technology Industrial Development  xian@sew-eurodrive.cn
Zone
Xi'An 710065
Dalsie adresy servisnych stredisk v Cine na poZiadanie.
Dansko
Montazny zavod Kodarn SEW-EURODRIVE A/S Tel. +45 43 9585-00
Distribucia Geminivej 28-30 Fax +45 43 9585-09
Servis DK-2670 Greve http://www.sew-eurodrive.dk
sew@sew-eurodrive.dk
Egypt
Distribucia Kahira Copam Egypt Tel. +20 2 22566-299 +1 23143088
Servis for Engineering & Agencies Fax +20 2 22594-757
33 El Hegaz ST, Heliopolis, Cairo http://www.copam-egypt.com/
copam@datum.com.eg
Estonsko
Distribucia Tallin ALAS-KUUL AS Tel. +372 6593230
Reti tee 4 Fax +372 6593231
EE-75301 Peetri killa, Rae vald, Harjumaa veiko.soots@alas-kuul.ee
Finsko
Montazny zavod Lahti SEW-EURODRIVE OY Tel. +358 201 589-300
Distribucia Vesimaentie 4 Fax +358 3 780-6211
Servis FIN-15860 Hollola 2 http://www.sew-eurodrive.fi
sew@sew.fi
Vyrobny zavod Karkkila SEW Industrial Gears Oy Tel. +358 201 589-300
Montazny zavod Valurinkatu 6, PL 8 Fax +358 201 589-310
FI-03600 Karkkila, 03601 Karkkila sew@sew.fi
http://www.sew-eurodrive.fi
Gabon
Distribucia Libreville ESG Electro Services Gabon Tel. +241 741059
Feu Rouge Lalala Fax +241 741059
1889 Libreville esg_services@yahoo.fr
Gabon
Grécko
Distribucia Atény Christ. Boznos & Son S.A. Tel. +30 2 1042 251-34
12, K. Mavromichali Street Fax +30 2 1042 251-59
P.O. Box 80136 http://www.boznos.gr
GR-18545 Piraeus info@boznos.gr
Holandsko
Montazny zavod Rotterdam SEW-EURODRIVE B.V. Tel. +31 10 4463-700

Distribucia
Servis

Industrieweg 175
NL-3044 AS Rotterdam
Postbus 10085
NL-3004 AB Rotterdam

Fax +31 10 4155-552
Service: 0800-SEWHELP
http://www.sew-eurodrive.nl
info@sew-eurodrive.nl

Systémova prirucka — MOVITRAC® B

297



12

Zoznam adries

298

Hong Kong

Montazny zavod Hong Kong SEW-EURODRIVE LTD. Tel. +852 36902200

Distribucia Unit No. 801-806, 8th Floor Fax +852 36902211

Servis Hong Leong Industrial Complex contact@sew-eurodrive.hk

No. 4, Wang Kwong Road
Kowloon, Hong Kong

India

Sidlo Vadodara SEW-EURODRIVE India Private Limited Tel. +91 265 3045200,

Montazny zavod Plot No. 4, GIDC +91 265 2831086

Distribucia POR Ramangamdi « Vadodara - 391 243 Fax +91 265 3045300,

Servis Gujarat +91 265 2831087
http://www.seweurodriveindia.com
salesvadodara@seweurodriveindia.com

Montazny zavod Chennai SEW-EURODRIVE India Private Limited Tel. +91 44 37188888

Distribucia Plot No. K3/1, Sipcot Industrial Park Phase Il Fax +91 44 37188811

Servis Mambakkam Village saleschennai@seweurodriveindia.com

Sriperumbudur - 602105
Kancheepuram Dist, Tamil Nadu

irsko

Distribucia Dublin Alperton Engineering Ltd. Tel. +353 1 830-6277

Servis 48 Moyle Road Fax +353 1 830-6458

Dublin Industrial Estate info@alperton.ie
Glasnevin, Dublin 11 http://www.alperton.ie
Izrael
Distribucia Tel-Aviv Liraz Handasa Ltd. Tel. +972 3 5599511
Ahofer Str 34B / 228 Fax +972 3 5599512
58858 Holon http://www.liraz-handasa.co.il
office@liraz-handasa.co.lil

Japonsko

Montazny zavod lwata SEW-EURODRIVE JAPAN CO., LTD Tel. +81 538 373811

Distribucia 250-1, Shimoman-no, Fax +81 538 373855

Servis Iwata http://www.sew-eurodrive.co.jp

Shizuoka 438-0818 sewjapan@sew-eurodrive.co.jp

Juhoafricka republika

Montazne Johannesburg SEW-EURODRIVE (PROPRIETARY) LIMITED  Tel. +27 11 248-7000

prevadzky Eurodrive House Fax +27 11 494-3104

Distribucia Cnr. Adcock Ingram and Aerodrome Roads http://www.sew.co.za

Servis

Aeroton Ext. 2
Johannesburg 2013
P.0.Box 90004
Bertsham 2013

info@sew.co.za

Kapské Mesto

SEW-EURODRIVE (PROPRIETARY) LIMITED
Rainbow Park

Cnr. Racecourse & Omuramba Road
Montague Gardens

Cape Town

P.O.Box 36556

Chempet 7442

Cape Town

Tel. +27 21 552-9820
Fax +27 21 552-9830
Telex 576 062
bgriffiths@sew.co.za

Durban

SEW-EURODRIVE (PROPRIETARY) LIMITED
2 Monaco Place

Pinetown

Durban

P.O. Box 10433, Ashwood 3605

Tel. +27 31 700-3451
Fax +27 31 700-3847
cdejager@sew.co.za
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Juhoafricka republika

Santafé de Bogota

Nelspruit SEW-EURODRIVE (PTY) LTD. Tel. +27 13 752-8007
7 Christie Crescent Fax +27 13 752-8008
Vintonia robermeyer@sew.co.za
P.O.Box 1942
Nelspruit 1200
Juzna Kérea
Montazny zavod Ansan SEW-EURODRIVE KOREA CO., LTD. Tel. +82 31 492-8051
Distribucia B 601-4, Banweol Industrial Estate Fax +82 31 492-8056
Servis #1048-4, Shingil-Dong, Danwon-Gu, http://www.sew-korea.co.kr
Ansan-City, Kyunggi-Do Zip 425-839 master.korea@sew-eurodrive.com
Pusan SEW-EURODRIVE KOREA Co., Ltd. Tel. +82 51 832-0204
No. 1720 - 11, Songjeong - dong Fax +82 51 832-0230
Gangseo-ku master@sew-korea.co.kr
Busan 618-270
Kamerun
Distribucia Douala Electro-Services Tel. +237 33 431137
Rue Drouot Akwa Fax +237 33 431137
B.P. 2024 electrojemba@yahoo.fr
Douala
Kanada
Montazne Toronto SEW-EURODRIVE CO. OF CANADA LTD. Tel. +1 905 791-1553
prevadzky 210 Walker Drive Fax +1 905 791-2999
Distribuicia Bramalea, ON L6T 3WA1 http://www.sew-eurodrive.ca
Servis |.watson@sew-eurodrive.ca
Vancouver SEW-EURODRIVE CO. OF CANADA LTD. Tel. +1 604 946-5535
Tilbury Industrial Park Fax +1 604 946-2513
7188 Honeyman Street b.wake@sew-eurodrive.ca
Delta, BC V4G 1G1
Montreal SEW-EURODRIVE CO. OF CANADA LTD. Tel. +1 514 367-1124
2555 Rue Leger Fax +1 514 367-3677
Lasalle, PQ H8N 2V9 a.peluso@sew-eurodrive.ca
Dalsie adresy servisnych stredisk v Kanade na poZiadanie.
Kazachstan
Distribucia Alma-Ata TOO "CEB-EBPO[PA/B" Ten. +7 (727) 334 1880
np.Paiibimbeka, 348 ®akc +7 (727) 334 1881
050061 r. Anmatbl http://www.sew-eurodrive.kz
Pecny6nvka KasaxctaH sew@sew-eurodrive.kz
Kena
Distribucia Nairobi Barico Maintenances Ltd Tel. +254 20 6537094/5
Kamutaga Place Fax +254 20 6537096
Commercial Street info@barico.co.ke
Industrial Area
P.0.BOX 52217 - 00200
Nairobi
Kolumbia
Montazny zavod Bogota SEW-EURODRIVE COLOMBIA LTDA. Tel. +57 1 54750-50
Distribucia Calle 22 No. 132-60 Fax +57 1 54750-44
Servis Bodega 6, Manzana B http://www.sew-eurodrive.com.co

sew@sew-eurodrive.com.co

Systémova prirucka — MOVITRAC® B

299



Zoznam adries

12

Libanon
Distribucia Libanon Bejrat Gabriel Acar & Fils sarl Tel. +961 1 510 532
B. P. 80484 Fax +961 1 494 971
Bourj Hammoud, Beirut ssacar@inco.com.lb
After Sales Service service@medrives.com
Distribucia Bejrut Middle East Drives S.A.L. (offshore) Tel. +961 1 494 786
Jordansko / Kuvajt/ Sin EI Fil. Fax +961 1 494 971
g?:’igsm Arébia/ B. P. 55-378 info@medrives.com
4 Beirut http://www.medrives.com
After Sales Service service@medrives.com
Litva
Distribucia Alytus UAB Irseva Tel. +370 315 79204
Statybininku 106C Fax +370 315 56175
LT-63431 Alytus irmantas@irseva.lt
http://www.sew-eurodrive.lt
LotySsko
Distribucia Riga SIA Alas-Kuul Tel. +371 6 7139253
Katlakalna 11C Fax +371 6 7139386
LV-1073 Riga http://www.alas-kuul.com
info@alas-kuul.com
Luxembursko
Montazny zavod Brusel SEW-EURODRIVE n.v./s.a. Tel. +32 16 386-311
Distribucia Researchpark Haasrode 1060 Fax +32 16 386-336
Servis Evenementenlaan 7 http://www.sew-eurodrive.lu
BE-3001 Leuven info@sew-eurodrive.be
Madagaskar
Distribucia Antananarivo Ocean Trade Tel. +261 20 2330303
BP21bis. Andraharo Fax +261 20 2330330
Antananarivo. oceantrabp@moov.mg
101 Madagascar
Mad’arsko
Distribucia Budapest’ SEW-EURODRIVE Kit. Tel. +36 1 437 06-58
Servis H-1037 Budapest Fax +36 1 437 06-50
Kunigunda u. 18 http://www.sew-eurodrive.hu
office@sew-eurodrive.hu
Malajzia
Montazny zavod Johor SEW-EURODRIVE SDN BHD Tel. +60 7 3549409
Distribucia No. 95, Jalan Seroja 39, Taman Johor Jaya Fax +60 7 3541404
Servis 81000 Johor Bahru, Johor sales@sew-eurodrive.com.my
West Malaysia
Maroko
Distribucia Mohammedia SEW-EURODRIVE SARL Tel. +212 523 32 27 80/81
Servis 2 bis, Rue Al Jahid Fax +212 523 32 27 89
28810 Mohammedia sew@sew-eurodrive.ma
http://www.sew-eurodrive.ma
Mexiko
Montazny zavod Quéretaro SEW-EURODRIVE MEXICO SA DE CV Tel. +52 442 1030-300
Distribucia SEM-981118-M93 Fax +52 442 1030-301
Servis Tequisquiapan No. 102 http://www.sew-eurodrive.com.mx
Parque Industrial Quéretaro scmexico@seweurodrive.com.mx
C.P. 76220
Quéretaro, México
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Namibia
Distribucia Swakopmund DB Mining & Industrial Services Tel. +264 64 462 738
Einstein Street Fax +264 64 462 734
Strauss Industrial Park sales@dbmining.in.na
Unit1
Swakopmund
Nigéria
Distribucia Lagos EISNL Engineering Solutions and Drives Ltd Tel. +234 (0)1 217 4332
Plot 9, Block A, lkeja Industrial Estate team.sew@eisnl.com
(Ogba Scheme) http://www.eisnl.com
Adeniyi Jones St. End
Off ACME Road, Ogba, lkeja, Lagos
Nigeria
Norsko
Montazny zavod Moss SEW-EURODRIVE A/S Tel. +47 69 24 10 20
Distribucia Solgaard skog 71 Fax +47 69 24 10 40
Servis N-1599 Moss http://www.sew-eurodrive.no
sew@sew-eurodrive.no
Novy Zéland
Montazne Auckland SEW-EURODRIVE NEW ZEALAND LTD. Tel. +64 9 2745627
prevadzky P.O. Box 58-428 Fax +64 9 2740165
Distribucia 82 Greenmount drive http://www.sew-eurodrive.co.nz
Servis East Tamaki Auckland sales@sew-eurodrive.co.nz
Christchurch SEW-EURODRIVE NEW ZEALAND LTD. Tel. +64 3 384-6251
10 Settlers Crescent, Ferrymead Fax +64 3 384-6455
Christchurch sales@sew-eurodrive.co.nz
Pakistan
Distribucia Karaci Industrial Power Drives Tel. +92 21 452 9369
Al-Fatah Chamber A/3, 1st Floor Central Fax +92-21-454 7365
Commercial Area, seweurodrive@cyber.net.pk
Sultan Ahmed Shah Road, Block 7/8,
Karachi
Peru
Montazny zavod Lima SEW DEL PERU MOTORES REDUCTORES Tel. +51 1 3495280
Distribucia SA.C. Fax +51 1 3493002
Servis Los Calderos, 120-124 http://www.sew-eurodrive.com.pe
Urbanizacion Industrial Vulcano, ATE, Lima Sewperu@sew-eurodrivelcom_pe
Pobrezie Slonoviny
Distribucia Abidjan SICA Tel. +225 21 2579 44
Société Industrielle & Commerciale pour Fax +225 21 25 88 28
I'Afrique sicamot@aviso.ci
165, Boulevard de Marseille
26 BP 1173 Abidjan 26
Pol'sko
Montazny zavod todz SEW-EURODRIVE Polska Sp.z.0.0. Tel. +48 42 676 53 00
Distribucia ul. Techniczna 5 Fax +48 42 676 53 49
Servis PL-92-518 Lodz http://www.sew-eurodrive.pl
sew@sew-eurodrive.pl
Servis Tel. +48 42 6765332 / 42 6765343 Linia serwisowa Hotline 24H

Fax +48 42 6765346

Tel. +48 602 739 739
(+48 602 SEW SEW)
serwis@sew-eurodrive.pl
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Portugalsko
Montazny zavod Coimbra SEW-EURODRIVE, LDA. Tel. +351 231 20 9670
Distribucia Apartado 15 Fax +351 231 20 3685
Servis P-3050-901 Mealhada http://www.sew-eurodrive.pt
infosew@sew-eurodrive.pt
Rakusko
Montazny zavod Viedei SEW-EURODRIVE Ges.m.b.H. Tel. +43 1 617 55 00-0
Distribucia Richard-Strauss-Strasse 24 Fax +43 1 617 55 00-30
Servis A-1230 Wien http://www.sew-eurodrive.at
sew@sew-eurodrive.at
Rumunsko
Distribucia Bukurest’ Sialco Trading SRL Tel. +40 21 230-1328
Servis str. Brazilia nr. 36 Fax +40 21 230-7170
011783 Bucuresti sialco@sialco.ro
Rusko
Montazny zavod Petrohrad ZAO SEW-EURODRIVE Tel. +7 812 3332522 +7 812 5357142
Distribucia P.O. Box 36 Fax +7 812 3332523
Servis RUS-195220 St. Petersburg http://www.sew-eurodrive.ru
sew@sew-eurodrive.ru
Senegal
Distribucia Dakar SENEMECA Tel. +221 338 494 770
Mécanique Générale Fax +221 338 494 771
Km 8, Route de Rufisque senemeca@sentoo.sn
B.P. 3251, Dakar http://www.senemeca.com
Singapur
Montazny zavod Singapur SEW-EURODRIVE PTE. LTD. Tel. +65 68621701
Distribucia No 9, Tuas Drive 2 Fax +65 68612827
Servis Jurong Industrial Estate www.sew-eurodrive.com.sg
Singapore 638644 sewsingapore@sew-eurodrive.com
Slovensko
Distribucia Bratislava SEW-Eurodrive SK s.r.o. Tel. +421 2 33595 202
Rybniéna 40 Fax +421 2 33595 200
SK-831 06 Bratislava sew@sew-eurodrive.sk
http://www.sew-eurodrive.sk
Zilina SEW-Eurodrive SK s.r.o. Tel. +421 41 700 2513
Industry Park - PChZ Fax +421 41 700 2514
ulica M.R.Stefanika 71 Mobil +421 908 776 685
SK-010 01 Zilina sew@sew-eurodrive.sk
Banska Bystrica SEW-Eurodrive SK s.r.o. Tel. +421 48 414 6564
Rudlovska cesta 85 Fax +421 48 414 6566
SK-974 11 Banska Bystrica Mobil +421 905 242 195
sew@sew-eurodrive.sk
Kosice SEW-Eurodrive SK s.r.o. Tel. +421 55 671 2245
Slovenska ulica 26 Fax +421 55 671 2254
SK-040 01 Kosice Mobil +421 907 671 976
sew@sew-eurodrive.sk
Slovinsko
Distribucia Celje Pakman - Pogonska Tehnika d.o.o. Tel. +386 3 490 83-20
Servis Ul. XIV. divizije 14 Fax +386 3 490 83-21

SLO - 3000 Celje

pakman@siol.net
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Spanielsko

Montazny zavod Bilbao
Distribucia
Servis

SEW-EURODRIVE ESPANA, S.L.
Parque Tecnoldgico, Edificio, 302
E-48170 Zamudio (Vizcaya)

Tel. +34 94 43184-70

Fax +34 94 43184-71
http://www.sew-eurodrive.es
sew.spain@sew-eurodrive.es

Spojené arabské emiraty

Distribucia Sharjah Copam Middle East (FZC) Tel. +971 6 5578-488
Servis Sharjah Airport International Free Zone Fax +971 6 5578-499
P.O. Box 120709 copam_me@eim.ae
Sharjah
Srbsko
Distribucia Belehrad DIPAR d.o.o. Tel. +381 11 347 3244 /
Ustanicka 128a +381 11 288 0393
PC Ko$um, IV sprat Fax +381 11 347 1337
SRB-11000 Beograd office@dipar.rs
Svajéiarsko
Montazny zavod Bazilej Alfred Imhof A.G. Tel. +41 61 417 1717
Distribucia Jurastrasse 10 Fax +41 61417 1700
Servis CH-4142 Munchenstein bei Basel http://www.imhof-sew.ch
info@imhof-sew.ch
Svazijsko
Distribucia Manzini C G Trading Co. (Pty) Ltd Tel. +268 2 518 6343
PO Box 2960 Fax +268 2 518 5033
Manzini M200 engineering@cgtrading.co.sz
Svédsko
Montazny zavod Jonkoping SEW-EURODRIVE AB Tel. +46 36 3442 00
Distribucia Gnejsvagen 6-8 Fax +46 36 3442 80
Servis S-55303 Jonkoping http://www.sew-eurodrive.se
Box 3100 S-55003 J6nkoping jonkoping@sew.se
Taliansko
Montazny zavod Solaro SEW-EURODRIVE di R. Blickle & Co.s.a.s. Tel. +39 02 96 9801
Distribucia Via Bernini, 14 Fax +39 02 96 799781
Servis 1-20020 Solaro (Milano) http://www.sew-eurodrive.it
sewit@sew-eurodrive.it
Thajsko
Montazny zavod Chonburi SEW-EURODRIVE (Thailand) Ltd. Tel. +66 38 454281
Distribucia 700/456, Moo.7, Donhuaroh Fax +66 38 454288
Servis Muang sewthailand@sew-eurodrive.com
Chonburi 20000
Tunisko
Distribucia Tunis T. M.S. Technic Marketing Service Tel. +216 79 40 88 77
Zone Industrielle Mghira 2 Fax +216 79 40 88 66
Lot No. 39 http://www.tms.com.tn
2082 Fouchana tms@tms.com.tn
Turecko
Montazny zavod Istanbul SEW-EURODRIVE Tel. +90-262-9991000-04
Distribucia Hareket Sistemleri Sanayi Ticaret Limited Fax +90-262-9991009
Servis Sirketi http://www.sew-eurodrive.com.tr

Gebze Organize Sanayi Bolgesi 400.Sokak
No:401

TR-41480 Gebze KOCAELI

sew@sew-eurodrive.com.tr
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Ukrajina
Montazny zavod Dnepropetrovsk OOO «CEB-EBpogpaiiB» Ten. +380 56 370 3211
Distribucia yn.Pabouas, 23-B, ocpuc 409 dakc. +380 56 372 2078
Servis 49008 [JHenponeTpoBCK http://www.sew-eurodrive.ua
sew@sew-eurodrive.ua
USA
Vyrobny zavod Juhovychod SEW-EURODRIVE INC. Tel. +1 864 439-7537
Montazny zavod 1295 Old Spartanburg Highway Fax Sales +1 864 439-7830
Distribucia P.O. Box 518 Fax Manufacturing +1 864 439-9948
Servis Lyman, S.C. 29365 Fax Assembly +1 864 439-0566
Fax Confidential/HR +1 864 949-5557
http://www.seweurodrive.com
cslyman@seweurodrive.com
Montazne Severovychod SEW-EURODRIVE INC. Tel. +1 856 467-2277
prevadzky Pureland Ind. Complex Fax +1 856 845-3179
Distribucia 2107 High Hill Road, P.O. Box 481 csbridgeport@seweurodrive.com
Servis Bridgeport, New Jersey 08014
Stredozapad SEW-EURODRIVE INC. Tel. +1 937 335-0036
2001 West Main Street Fax +1 937 332-0038
Troy, Ohio 45373 cstroy@seweurodrive.com
Juhozapad SEW-EURODRIVE INC. Tel. +1 214 330-4824
3950 Platinum Way Fax +1 214 330-4724
Dallas, Texas 75237 csdallas@seweurodrive.com
Zapad SEW-EURODRIVE INC. Tel. +1 510 487-3560

30599 San Antonio St.
Hayward, CA 94544

Fax +1 510 487-6433
cshayward@seweurodrive.com

Dalsie adresy servisnych stredisk v USA na poziadanie.

Velka Britania

Montazny zavod

Normanton

SEW-EURODRIVE Ltd.

Tel. +44 1924 893-855

Distribucia Beckbridge Industrial Estate Fax +44 1924 893-702
Servis Normanton http://www.sew-eurodrive.co.uk
West Yorkshire info@sew-eurodrive.co.uk
WF6 1QR
Drive Service Hotline / 24-hodinova telefonicka pohotovostna Tel. 01924 896911
sluzba
Venezuela
Montazny zavod Valencia SEW-EURODRIVE Venezuela S.A. Tel. +58 241 832-9804

Distribucia
Servis

Av. Norte Sur No. 3, Galpon 84-319
Zona Industrial Municipal Norte
Valencia, Estado Carabobo

Fax +58 241 838-6275
http://www.sew-eurodrive.com.ve
ventas@sew-eurodrive.com.ve
sewfinanzas@cantv.net
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Plots No. 5293 & 5294, Tangaanyika Road,
Off Mutentemuko Road,

Heavy Industrial Park,
P.0.BOX 2337
Kitwe

Fax +260 212 210 645
sales@ecmining.com
http://www.ecmining.com

Vietnam
Distribucia Hoc¢iminovo VSetky odvetvia okrem pristavov, oceliarni,  Tel. +84 8 8301026
Mesto uholnych elektrarni a tazobnych plosin: Fax +84 8 8392223
Nam Trung Co., Ltd namtrungco@hcm.vnn.vn
250 Binh Duong Avenue, Thu Dau Mot Town, truongtantam@namtrung.com.vn
Binh Du9ng Province . khanh-nguyen@namtrung.com.vn
HCM office: 91 Tran Minh Quyen Street
District 10, Ho Chi Minh City
pristavy a tazobné ploSiny: Tel. +84 8 62969 609
DUC VIET INT LTD Fax +84 8 62938 842
Industrial Trading and Engineering Services totien@ducvietint.com
A75/6B/12 Bach Dang Street, Ward 02,
Tan Binh District, 70000 Ho Chi Minh City
uhol'né elektrarne a oceliarne: Tel. +84 835170381
Thanh Phat Co Ltd Fax +84 835170382
DMC Building, L11-L12, Ward3, sales@thanh-phat.com
Binh Thanh Dist, Ho Chi Minh City
Hanoj Nam Trung Co., Ltd Tel. +84 4 37730342

R.205B Tung Duc Building Fax +84 4 37762445
22 Lang ha Street namtrunghn@hn.vnn.vn
Dong Da District, Hanoi City

Zambia

Distribucia Kitwe EC Mining Limited Tel. +260 212 210 642
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