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Notas generales
Uso de la documentacion

Esta documentacién es parte integrante del producto y contiene una serie de
indicaciones importantes para el funcionamiento y el servicio. La documentacién esta
destinada a todas las personas que realizan trabajos de montaje, instalacion, puesta en

La documentacion debe estar disponible y legible. Cerciérese de que los responsables
de la instalacion y de su funcionamiento, asi como las personas que trabajan en la
unidad bajo responsabilidad propia han leido y entendido completamente la
documentacion. En caso de dudas o necesidad de mas informacion, dirjjase a SEW-

1 Notas generales
1.1 Uso de la documentacion
marcha y servicio en el producto.
EURODRIVE.
1.2  Estructura de las notas de seguridad
1.2.1 Significado de las palabras de indicacion

La siguiente tabla muestra el escalonamiento y el significado de las palabras de indicacién
para notas de seguridad, advertencias a dafios materiales y otras indicaciones.

Palabra de indicacion @ Significado Consecuencias si no se respeta

A PELIGRO!

Advierte de un peligro inminente

Lesiones graves o fatales

A ADVERTENCIA!
A {PRECAUCION!

Posible situacién peligrosa

Posible situacién peligrosa

Lesiones graves o fatales

Lesiones leves

iIMPORTANTE! Posibles dafios materiales Dafios en el sistema de
accionamiento o en su entorno

NOTA Indicacion o consejo util: Facilita
el manejo del sistema de
accionamiento.

1.2.2 Estructura de las notas de seguridad referidas a capitulos

Las notas de seguridad referidas a capitulos son validas no solo para una actuacion
concreta sino para varias acciones dentro de un tema. Los pictogramas empleados
remiten a un peligro general o especifico.

Aqui puede ver la estructura formal de una nota de seguridad referida a un capitulo:

A [PALABRA DE INDICACION!
Tipo de peligro y su fuente.

Posible(s) consecuencia(s) si no se respeta.
+ Medida(s) para la prevencion del peligro.

1.2.3 Estructura de las notas de seguridad integradas

Las notas de seguridad integradas estan incluidas directamente en las instrucciones de
funcionamiento justo antes de la descripcion del paso de accién peligroso.

Aqui puede ver la estructura formal de una nota de seguridad integrada:
« A jPALABRA DE INDICACION! Tipo de peligro y su fuente.
Posible(s) consecuencia(s) si no se respeta.
— Medida(s) para la prevencion del peligro.
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Notas generales
Derechos de reclamacion en caso de garantia

1.3 Derechos de reclamacion en caso de garantia

Atenerse a esta documentacion es el requisito para que no surjan problemas y para el
cumplimiento de posibles derechos de reclamacion en caso de garantia. Por ello, lea la
documentacion antes de trabajar con el aparato.

1.4  Exclusion de responsabilidad

Atenerse a la documentacion es el requisito previo basico para el funcionamiento
seguro de MOVIFIT® y para alcanzar las propiedades del producto y las caracteristicas
de rendimiento. SEW-EURODRIVE no asume ninguna responsabilidad por los dafos
personales, materiales o financieros que se produzcan por la no observacion de las
instrucciones de funcionamiento. La responsabilidad por dafios materiales queda
excluida en tales casos.

1.5 Otros documentos aplicables
Adicionalmente, también deben tenerse en cuenta los siguientes documentos:

« Instrucciones de funcionamiento MOVIFIT®-MC, MOVIFIT®-SC o MOVIFIT®-FC
(en funcion de la version de MOVIFIT® utilizada)

« Instrucciones de funcionamiento "MOVIMOT® MM..D con motor de CA DRS/DRE/DRP"
* Manual/Ayuda online "MOVITOOLS® MotionStudio”

« Manual "MOVIFIT®-FC — Seguridad funcional con opcion de seguridad S12"
(en caso de utilizar la opcién de seguridad S12).
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Notas generales
Nota sobre los derechos de autor

1.6 Nota sobre los derechos de autor
© 2013 SEW-EURODRIVE. Todos los derechos reservados.

Queda prohibida la reproduccién, copia, distribucién o cualquier otro uso completo o
parcial de este documento.

1.7 Nombres de productos y marcas

Los nombres de productos mencionados en esta documentacién son marcas
comerciales o marcas comerciales registradas de sus respectivos propietarios.

1.8 Aplicaciones de elevacion

* El uso de aplicaciones de elevacién con MOVIFIT®-FC en combinacién con el nivel
funcional "Classic" sélo es posible si se cumplen los siguientes requisitos previos:

— Se debe efectuar una puesta en marcha del elevador.

« MOVIFIT®-FC no debe emplearse como dispositivo de seguridad en aplicaciones de
elevacion.

Utilice como dispositivos de seguridad sistemas de vigilancia o dispositivos
mecanicos de proteccion a fin de evitar posibles dafios personales y materiales.
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1.9

Notas generales
Funciones de seguridad

Funciones de seguridad

MOVIFIT® no puede cumplir funciones de seguridad, a no ser que dichas funciones
estén descritas y expresamente autorizadas.

Asegurese de que para aplicaciones de seguridad se cumplen las indicaciones
contenidas en el siguiente documento:

«  MOVIFIT® Seguridad funcional

En las aplicaciones de seguridad sélo pueden utilizarse componentes que hayan sido
suministrados por SEW-EURODRIVE expresamente en esa version.

1.10 Indicaciones generales de seguridad para los sistemas de bus

Se pone a su disposicidon un sistema de comunicacion que posibilita adaptar en gran
medida los convertidores MOVIMOT® y MOVIFIT®, asi como el dispositivo de arranque
del motor MOVIFIT® a las condiciones de la instalacién. Como en todos los sistemas
de bus existe el riesgo de una modificacion de los parametros no visible desde el
exterior (en relacioén al convertidor/dispositivo de arranque del motor), lo que conllevaria
también una modificacién del comportamiento del convertidor/dispositivo de arranque
del motor. Esto puede ocasionar un comportamiento inesperado (no descontrolado) del
sistema.
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2

2.1

2.2

2.3

Notas de seguridad

Las siguientes notas de seguridad fundamentales sirven para prevenir dafos
personales y materiales. El usuario debe garantizar que se tengan en cuenta y se
respeten las notas de seguridad fundamentales. Cerciérese de que los responsables de
la instalacién o de operacién, asi como las personas que trabajan en el aparato bajo
responsabilidad propia han leido y entendido completamente las instrucciones de
funcionamiento. En caso de dudas o necesidad de mas informacion, dirijase a
SEW-EURODRIVE.

Observaciones preliminares

Las siguientes notas de seguridad tratan principalmente sobre el uso de aparatos
MOVIFIT®. En caso de utilizar otros componentes SEW adicionales, deben consultarse
también las notas de seguridad relativas a los respectivos componentes en la
documentacion correspondiente.

Tenga en cuenta también las notas de seguridad suplementarias en cada uno de los
capitulos de esta documentacion.

Generalidades

Nunca instale o ponga en marcha productos dafiados. Informe inmediatamente de la
existencia de desperfectos a la empresa transportista.

Durante el funcionamiento y correspondiendo a su indice de proteccion, MOVIFIT®
puede presentar partes sin proteccién asi como superficies con altas temperaturas.

Pueden ocasionarse lesiones graves o dafios en las instalaciones como consecuencia
de la extraccion no autorizada de la cubierta, uso inadecuado o instalacién o manejo
incorrecto.

Encontrara informacién adicional en la documentacion.

Grupo de destino

Todos los trabajos relacionados con la instalacion, puesta en marcha, subsanacion de
fallos y mantenimiento deben ser realizados por electricistas especializados (a tener
en cuenta: IEC 60364 o CENELEC HD 384 o DIN VDE 0100 e IEC 60664 o DIN
VDE 0110 y normativa nacional de prevencion de accidentes).

En lo concerniente a estas normas basicas de seguridad, se considera como electricista
especializado a todas aquellas personas familiarizadas con la instalacion, montaje,
puesta en marcha y funcionamiento del producto y que ademas cuenten con la
cualificacion adecuada a la tarea que realicen.

Todos los trabajos en los demas ambitos del transporte, almacenamiento,
funcionamiento y eliminacion de residuos deben ser efectuados por personas instruidas
adecuadamente.
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3 Introduccion
3.1 Nivel funcional de MOVIFIT®

El nivel funcional especifica las funciones que desempeifia el software asignado a las
unidades MOVIFIT® en cuanto al manejo, el control del sistema y el diagndstico.

La siguiente figura muestra una vista general de los niveles funcionales de MOVIFIT®:

Classic Technology
Funciones sencillas Programacion abierta
A Concepcién de biblioteca
de escalonamientos
multiples
Sector objeto Ingenieria
e mecanica
S G
2 Componentes funcionales
g Control como pasarela de parametrizables
-g bus de camé)o a través de
§ MOVILINK La programacion se realiza
2 p
Manejo sencillo, comparable peJun IEC GilEen
: (p. j. en KOP, FUP,
p. €j. con el control de AWL. ST AS
distribuidores de campo » ST, AS)
de SEW (2.3, Z.6, etc.)
Classic Technology
: , -
Nivel funcional
792915083
NOTA

Este manual describe el nivel funcional "Classic” de MOVIFIT®. Encontrara
informacién acerca de los demas niveles funcionales de MOVIFIT® en los manuales
correspondientes.

fde

3.2 Nivel funcional "Classic"

El nivel funcional Classic permite la comunicacién sencilla y fiable con unidades
MOVIFIT®.

Para ello los parametros de accionamiento relevantes asi como los E/S locales se
pueden enviar a un PLC superior para que los procese. De esta forma el PLC puede
controlar funciones relevantes para el accionamiento.

El nivel funcional Classic no requiere obligatoriamente un software de manejo. La
comunicacion entre unidades PLC y MOVIFIT® se basa en datos de proceso segun el
perfil unificado de unidad MOVILINK® de SEW-EURODRIVE, por lo que es compatible
con los componentes descentralizados existentes de SEW-EURODRIVE.
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Procedimiento de puesta en marcha MOVIFIT®-MC @

4 Puesta en marcha

Esta publicacion describe la parametrizacion y configuracion via bus de campo de
MOVIFIT® en conexién con el nivel funcional "Classic".

4.1 Procedimiento de puesta en marcha MOVIFIT®-MC
A jADVERTENCIA!

Peligro por desconexion de seguridad errénea en aplicaciones con desconexion de
seguridad.

> Lesiones graves o fatales.

+ Tenga en cuenta en aplicaciones con desconexion de seguridad las indicaciones
de puesta en marcha y las normas de seguridad en el manual "MOVIFIT® —
Seguridad funcional”.

A continuacion se describe el procedimiento de puesta en marcha de MOVIFIT®-MC
incluyendo las referencias a las publicaciones pertinentes:

— Encontrard informacion:
Puesta en + enlas instrucciones de funcionamiento "MOVIFIT®-MC"
marcha del motor «  en las instrucciones de funcionamiento "MOVIMOT® MM..D
con motor de CA DRS/DRE/DRP"

[

Puesta en — Encontrara informacion:
marcha

MOVIFIT® + enlas instrucciones de funcionamiento "MOVIFIT®-MC"

[2]

Parametrizacion” Encontrara informacion:
MOVITOOLS® * en el capitulo "Funcionamiento de MOVITOOLS®
MotionStudio MotionStudio”

en el capitulo "Parametrizacion..."

[31

— Encontrara informacion:

en el capitulo "Planificaciéon de proyecto..."

en el capitulo "Descripcion de los datos de proceso”
en el capitulo "Parametrizacion..."

en el capitulo "Respuestas a fallo"

Configuracion del
bus de campo .

[4]

1) La parametrizacién solo es posible en el "Expert Mode".

NOTA

» En el nivel funcional "Classic" sélo es posible la parametrizacién si se encuentra
activado el "Expert Mode".

fde

+ La informacion acerca del "Easy Mode" la encontrara en las instrucciones de
funcionamiento de MOVIFIT® correspondientes.
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@ Procedimiento de puesta en marcha MOVIFIT®-sC y-FC

4.2 Procedimiento de puesta en marcha MOVIFIT®-sC y -FC
A iADVERTENCIA!

Peligro por desconexién de seguridad errénea en aplicaciones con conexién de
seguridad.

Lesiones graves o fatales.

+ Tenga en cuenta en aplicaciones con conexién de seguridad las indicaciones de
puesta en marcha y las normas de seguridad en el manual "MOVIFIT® - Seguridad
funcional".

A continuacion se describe el procedimiento de puesta en marcha de MOVIFIT®-SC/-FC
incluyendo las referencias a las publicaciones pertinentes:

— Encontrara informacion:

* en las instrucciones de funcionamiento "Motores de CA
DR.71-225, 315"

en las instrucciones de funcionamiento "Motores CA,
DR/DV/DT/DTE/DVE, servomotores asincronos CT/CV"

Puesta en
marcha del motor .

[

Puesta en — Encontrara informacion:

marcha « en las instrucciones de funcionamiento "MOVIFIT®-SC"
MOVIFIT® + en las instrucciones de funcionamiento "MOVIFIT®-FC"

[2]

Parametrizacion'!) — Encontrara informacion:

con o - ©n el capitulo "Funcionamiento de MOVITOOLS®
MOVITOOLS MotionStudio"

MotionStudio  en el capitulo "Parametrizacion..."

[31

— Encontrara informacion:

* en el capitulo "Planificacién de proyecto..."

* en el capitulo "Descripcién de los datos de proceso"
* en el capitulo "Parametrizacion..."

+ en el capitulo "Respuestas a fallo"

Configuracion del
bus de campo

(41

1) La parametrizacion solo es posible en el "Expert Mode".

NOTA

« En el nivel funcional "Classic" sélo es posible la parametrizacién si se encuentra
activado el "Expert Mode".

+ La informacion acerca del "Easy Mode" la encontrara en las instrucciones de
funcionamiento de MOVIFIT® correspondientes.

fde
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5 Indicaciones de instalacion

NOTA

fde

Ethernet.

La descripcion del montaje y de la instalacion de MOVIFIT® la encontrara en las
instrucciones de funcionamiento "MOVIFIT®-MC", "MOVIFIT®-SC" 0 "MOVIFIT®-FC".

Con el fin de facilitar el uso, este capitulo abarca la informacién para la instalaciéon de

5.1 Conexion de bus en el ABOX
5.1.1 Asignacion de pines Ethernet X30/X11 y X31/X12 (conector hembra RJ 45)

Utilice conectores enchufables RJ45 prefabricados,

IEC 11801, edicién 2.0, categoria 5.

apantallados conforme a

Pin | Asignacion
Conector enchufable 1 TX+
Push Pull RJ45 2 -
3 RX+
4 res.
5 res.
6 RX-
7 res.
8 res.

A jPRECAUCION!

Los conectores hembra Push Pull RJ45 han de emplearse exclusivamente con los
correspondientes conectores machos Push Pull RJ45 segun IEC PAS 61076-3-117.
Los cables patch RJ45 convencionales sin carcasa Push Pull no se enclavan a la hora
de conectarlos. No son aptos ya que podrian danar el conector hembra.

5.1.2 Asignacion de pines Ethernet X11/X12 (conector hembra M12)

Conector enchufable
M12, codificacién D,
hembra

e

Pin | Asignacion
1 TX+

2 RX+

3 TX-

4 RX-
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Indicaciones de instalacion
Conexion de bus en el ABOX

5.1.3 Conexiéon MOVIFIT® - Ethernet

e

Para la conexion de la unidad MOVIFIT® a la red Ethernet conecte una de las siguientes
interfaces Ethernet

. X30/X11 (RJ45)
.« X31/X12 (RJ45)
. X11(M12)
. X12 (M12)

con un cable apantallado de pares trenzados conforme a categoria 5, clase D segun
IEC 11801 edicion 2.0 con las demas unidades de la red. El switch integrado le ayudara
a la hora de realizar una topologia de lineas y le ofrece la funcionalidad auto crossing.

NOTA

Conforme a IEC 802.3, la longitud de cable maxima para 10/100 Mbaudios Ethernet
(10BaseT/100BaseT), p. €j. entre 2 unidades de red, es de 100 m.
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5.2 Switch Ethernet integrado

El switch Ethernet integrado permite configurar topologias en linea, ya conocidas de la
tecnologia de bus de campo. Evidentemente, también son posibles otras topologias de
bus, como en estrella o arbol. A partir de la versién 15 del firmware también es
compatible la topologia en anillo MRP (Media Redundancy Protocol).

NOTA

El nimero de los switches Industrial Ethernet conectados en linea influye en el tiempo
de ejecucion de los mensajes. Al pasar un mensaje por las unidades, el tiempo de
ejecucion es retrasado por la funcion Store & Forward del switch Ethernet:

fde

* en el caso de mensajes de 64 bytes de longitud, el retardo sera de aprox. 10 us
(a 100 Mbit/s)

+ enelcaso de mensajes de 1500 bytes de longitud, el retardo sera de aprox. 130 us
(a 100 Mbit/s)

Esto significa que cuanto mayor sea el nUmero de unidades por las que sea necesario
pasar, mayor sera el tiempo de ejecucién del mensaje.

5.21 Auto crossing

Los dos puertos hacia el exterior del switch Ethernet cuentan con funcién auto crossing.
Esto significa que se pueden utilizar tanto cables Patch como Cross-Over para la
conexion con la siguiente unidad Ethernet.

5.2.2 Autonegotiation

Al establecer una conexion con la siguiente unidad, las dos unidades Ethernet manejan
la velocidad de transmision en baudios y el modo duplex. Los dos puertos Ethernet de
la conexién Ethernet admiten para ello la funcionalidad autonegotiation y trabajan a una
velocidad de 100 Mbits o de 10 Mbits en duplex completo o semi-duplex.

5.2.3 Supervision del estado de LINK

Los dos puertos permiten la supervision del estado de LINK. Esta funcién se puede
ajustar mediante STEP 7 HW Config de la siguiente forma:

« Seleccione la ranura 0 en STEP 7.

+ Seleccione en el menu contextual el punto de menu "Object properties"
(Propiedades de objeto).

+ Seleccione la ficha "Parameters" (Parametros).

Ajuste la supervisidon unicamente del puerto que envie paquetes de datos a otras
unidades y no al control. Si con la supervision activada se detecta un LINK DOWN en
ese puerto, el dispositivo PROFINET enviara una alarma de diagnéstico al control a
través del otro puerto.
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5.3 Direccionamiento TCP/IP y subredes

5.3.1 Introduccién

5.3.2 MAC-ID

5.3.3 Direccion IP

Los ajustes de direccion del protocolo IP se realizan mediante los siguientes
parametros

*+ MAC-ID

» Direccion IP

* Mascara de subred

» Pasarela estandar

Para ajustar correctamente estos parametros, se explicaran en este capitulo los
mecanismos de direccionamiento y la subdivision de las redes IP en subredes.

La base para todos los ajustes de direccionamiento es la MAC-ID (Media Access
Controller). La MAC-ID de una unidad Ethernet es un valor de 6 bytes (48 bits) asignado
a nivel mundial una Unica vez. La MAC-ID de las unidades Ethernet de SEW es la
00-0F-69-xx-xx-xx. La MAC-ID no es facil de manejar en redes de mayor tamario. Por
ello se utilizan direcciones IP libremente asignables.

La direccion IP es un valor de 32 bits que identifica de forma inequivoca una unidad
dentro de lared. Una direccion IP se representa mediante 4 cifras decimales separadas
entre si mediante puntos.

Ejemplo: 192.168.10.4

Cada una de las cifras decimales representa un byte (= 8 bits) de la direccién y también
puede representarse de forma binaria (véase la siguiente tabla).

Byte 1 Byte 2 Byte 3 Byte 4
11000000 . 110101000 . 00001010 . 00000100

La direccion IP esta formada por una direccion de red y una direccién de unidad (véase
la siguiente tabla).

Direccion de red Direccion de unidad
192.168.10 4

La clase de red y la mascara de subred determinan la parte de la direccion IP que
especifica la red y la parte que identifica la unidad.

Las direcciones de unidades compuestas unicamente por ceros o unos (binario) no
estan permitidas ya que representan a la red en si 0 a una direccién de difusion.

5.3.4 Clases de red

El primer byte de la direccion IP determina la clase de red y con ello la division entre la
direccion de red y la direccidn de la unidad.

Rango de Clase de red Direccion de red completa Significado
valores (ejemplo)
Byte 1
0-127 A 10.1.22.3 10 = Direccion de red
1.22.3 = Direccion de unidad
128 — 191 B 172.16.52.4 172.16 = Direccion de red
52.4 = Direccion de unidad
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Rango de Clase de red Direccion de red completa Significado

valores (ejemplo)

Byte 1

192 — 223 C 192.168.10.4 192.168.10 = Direccion de red
4 = Direccion de unidad

Esta divisién no es suficiente para muchas redes. Estas utilizan adicionalmente una
mascara de subred ajustable de forma explicita.

5.3.5 Mascara de subred

Con una mascara de subred es posible subdividir las clases de red de forma adn mas
precisa. Al igual que la direccion IP, la mascara de subred se representa mediante
4 cifras decimales separadas entre si mediante puntos.

Ejemplo: 255.255.255.128

Cada una de las cifras decimales representa un byte (= 8 bits) de la mascara de subred
y también puede representarse de forma binaria (véase la siguiente tabla).

Byte 1 Byte 2 Byte 3 Byte 4 \
1111111 RRRTEIELLE ARRRTTPLEEY . 10000000 |

Al escribir la direccion IP y la mascara de subred una debajo de la otra, puede observar
que en la representacion binaria de la mascara de subred, todos los unos determinan
la parte correspondiente a la direccion de red y todos los ceros identifican la direccion
de la unidad (véase la siguiente tabla).

Byte 1 Byte 2 Byte 3 Byte 4
Decimal 192 . | 168. . |10 . 1129
Direccion IP
Binario 11000000 .1 10101000 . 00001010 .1 10000001
Mascara de Decimal 255 . | 255 . | 255 . | 128
subred Binario 11111111 A AR 1M1 . | 10000000

La red de clase C con la direccion 192.168.10. se subdivide mediante la mascara de
subred 255.255.255.128. Se generan 2 redes con las direcciones 192.168.10.0 y
192.168.10.128.

Las direcciones de unidades permitidas en ambas redes son:
+ 192.168.10.1 — 192.168.10.126
+ 192.168.10129 — 192.168.10.254

Las unidades de red determinan, mediante la conexién logica de la direccion IP y la
mascara de subred, si un participante en la comunicacion se encuentra en la propia red
0 en una red ajena. Si el participante en la comunicacién se encuentra en otra red, se
activa la pasarela estandar para el reenvio de los datos.

5.3.6 Pasarela estandar

La pasarela estandar se activa también mediante una direccién de 32 bits. La direccion
de 32 bits se representa mediante 4 cifras decimales separadas entre si mediante
puntos.

Ejemplo: 192.168.10.1

La pasarela estandar establece la conexidn con otras redes. De esta forma, una unidad
de red que quiera comunicarse con otra unidad puede realizar la conexion légica entre
la direccion IP y la mascara de subred para decidir de esta forma si la unidad buscada
se encuentra en la propia red. En caso contrario, comunicara con la pasarela estandar
(enrutador) que debe encontrarse en la propia red. Entonces, la pasarela estandar se
encarga de la retransmision de los paquetes de datos.
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Ajuste de los parametros de direccion

Primera puesta en marcha

En funcién del ajuste de los interruptores DIP S11:
+ la unidad MOVIFIT® tendra parametros IP invariables fijos (DEF-IP)
* 0 se aplicaran los parametros IP parametrizados.

5.4.2 Modificacion de los parametros de direccién IP tras finalizar la primera puesta en marcha

Normalmente los parametros de direccion IP se ajustan con la herramienta de
ingenieria del controlador PROFINET 10O, p. ej., STEP 7 HW Config, véase el capitulo
"Planificacién de proyecto PROFINET 10".

Si se ha iniciado la unidad MOVIFIT® con una direccién IP valida, también podra
acceder a los parametros de direccion IP a través de la interface Ethernet.

También se pueden modificar los parametros de direccién IP a través de Ethernet como
se indica a continuacion:

« con MOVIFIT® Gateway Configurator, desde el software de ingenieria
MOVITOOLS® MotionStudio

e con SEW Address Editor

Ademas, los parametros de direccion IP también se pueden modificar a través de las
demas interfaces de la unidad MOVIFIT®.

Las posibilidades mencionadas para la modificacion de los parametros de direccion IP
s6lo tendran efecto tras desconectar y volver a conectar la tensién de alimentacion
(24 V CC).

El modo de asignacién de la direccion IP se ajusta con el interruptor DIP S11/1 en el
EBOX.

* Ajuste S11/1 ="0" => Parametros IP guardados
* Ajuste S11/1 ="1" => Parametros IP predeterminados

5.4.3 Restablecimiento de los parametros de direccién IP

Con el interruptor DIP "DEF IP" S11/1 = 1" se ajusta el valor predeterminado de los
parametros de direccion IP.

Se ajustan los siguientes parametros:
» Direccion IP: 192.168.10.4
* Mascara de subred: 255.255.255.0
» Pasarela predeterminada:

Nota: Como en el estado de entrega la direccion IP es idéntica a la direccion de la
pasarela, la funcion de pasarela se encuentra inactiva.
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54.4

Introduccién de la direccién de destino F en Gateway Configurator

Cuando se dispone de una opcién de seguridad es obligatorio introducir la direccion de
destino F en Gateway Configurator:

Proceda como se indica a continuacion:

1. Abra MOVIFIT® Gateway Configurator en MOVITOOLS® MotionStudio segun se
describe en el capitulo "Diagndstico/Gateway Configurator".

2. Introduzca el valor para la direcciéon de destino F. Utilice para ello el campo de texto
[1] en el grupo "Parametros ampliados" (Extended Parameters).

Project  Edit  Metwork  View Zugn Gettings  Window  Help

De-H BH &8 db 4+ = * 4 ¥ |[rSewn B
Poject hetrwerk P Pl MOVIFITR Gatiaiy Configurater [PratDavcaharm-00-0F 63231345
! Mo

B rintpondc
'3 Bhemat
=3 FHID-132.16810:4: MTF. EZ0A
= intemal
® 1. MTF AZ015543 Faett st Mo ok
Return code of inverier for unil g fagt
rapl ncament
Firldious trpe PROFIMET K
PROFIKET device rave EnmcCwvicalera=-00 -«
-OF-g3-22-22-44
Fieidbus Smeout intervad [wsf 500 (i)
IF acdrass i, 6k, W, 4
Subral mank M5, M, M, 0
Stanzard patewsy 192, 168, W, 1
MAC adsress D0 £5:22. 344
Faciory seting M -
F wigat sddnais [ \
4 8 Co, 0 A\

\ (1]

9282552843
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5.4.5 SEW Address Editor

Para poder acceder a los ajustes IP de la unidad MOVIFIT®, sin que deban coincidir los
ajustes de Ethernet del PCy MOVIFIT®, se puede utilizar también SEW Address Editor.

Con Address Editor en MOVITOOLS® MotionStudio pueden visualizarse y ajustarse los
ajustes IP de todas las unidades SEW en la subred local, véase -capitulo
"Funcionamiento de MOVITOOLS® MotionStudio".

* En una instalacién que se encuentra en funcionamiento se pueden determinar asi
los ajustes necesarios del PC para permitir el acceso con las herramientas de
diagndstico e ingenieria via Ethernet.

* Alahora de una puesta en marcha de una unidad se puede efectuar asi, sin cambiar
las conexiones de red o los ajustes del PC, la asignacion de los ajustes IP para
MOVIFIT®.

5.5 Comportamiento en caso de cambio de unidades

Si al cambiar el EBOX no se cambia también el ABOX, se mantienen todos los ajustes
de los parametros IP y la direcciéon MAC. Estan almacenados en la memoria del ABOX.

Los interruptores DIP "DEF IP" y "DHCP" (S11) del nuevo EBOX deben ajustarse de
forma idéntica al EBOX modificado.

Los parametros IP estan almacenados también en la memoria del ABOX.
Remitase al capitulo "Cambio de unidad" en caso de que quiera cambiar una unidad.

5.6 Apantallado y tendido del cable de bus

Utilice unicamente cables apantallados y elementos de conexién que cumplan también
los requisitos de la categoria 5, clase D segun IEC 11801 edicién 2.0.
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5.7 Ajuste de los interruptores DIP en el ABOX
NOTA

Desconecte la tensién de MOVIFIT® (red y servicio de apoyo de 24 V) antes de
cambiar la posicién de los interruptores DIP. Los ajustes de los interruptores DIP son
aceptados so6lo durante la inicializacion.

fude

Los parametros IP se ajustan con los interruptores DIP S11/1 y S11/2.

SN

1167697803
S11/1 S11/2 | Comportamiento
"DHCP" "DEF IP"

ON OFF La unidad MOVIFIT® espera recibir la asignacion de los parametros
IP desde un servidor DHCP.

OFF ON Al activar la tensién de 24 V CC se ajustaran los parametros IP a los
siguientes valores predeterminados:
* Direccion IP: 192.168.10.4
» Mascara de subred: 255.255.255.0
* Pasarela predeterminada: 1.0.0.0 con EtherNet/IP
+ DHCP/Startup Configuration:  Parametros IP guardados

(DHCP esta desactivado)

OFF OFF Se utilizan los parametros IP ajustados en el arbol de parametros. En el

estado de entrega son los valores predeterminados antes sefialados.

En el momento de la entrega ambos interruptores DIP S11/1 y S11/2 estan ajustados
en "OFF".
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5.8 LEDs de estado de MOVIFIT® nivel funcional "Classic"

5.8.1 LEDs generales

La siguiente figura muestran los LEDs para MOVIFIT® nivel funcional "Classic" con
interface PROFINET 10.

00000000 00000000 00 00000 o
% % 22
W WD X T 7y,
&

EAC)
D DD G BHOE
2 >
\X L%, e MOVIFIT®
W gﬂODRIVE

1650072715
LEDs "DI.." La siguiente tabla muestra los estados de los LEDs "DI.." y "DO..":
y "DO.." ——
LED Estado Significado
DI00 a DI15 | Amarillo La sefial de entrada esta presente en la entrada binaria DI.
Apagado | La sefial de entrada en la entrada binaria DI.. esta abierta o es "0".
DO00 a Amarillo La salida DO.. esta conectada.
DO03 Apagado | La salida DO.. esta ajustada a "0" logico.
LEDs "24V-C" La siguiente tabla muestra los estados de los LEDs "24V-C" y "24V-S™:
y "24V-S" P— -
LED Estado Significado Solucion del fallo
24V-C Verde Esta aplicada tension continua 24V_C a X20:2, 3. | -
Apagado | Falta tension continua 24V_C en X20:2, 3. Comprobar tensién de
alimentacion 24V_C.
24V-S Verde Esta aplicada tension de actuadores 24V_S a -
X20:5, 6.
Apagado | Falta tensién de actuadores 24V_S en X20:5, 6. | Comprobar tension de
alimentacion 24V_S.

LED "SF/USR" Segun el nivel funcional, el LED "SF/USR" indica diferentes estados.
La siguiente tabla muestra los estados del LED "SF/USR™:

SF/USR | Significado Solucion del fallo

Apagado Estado de funcionamiento normal. -
MOVIFIT® esta intercambiando datos
con el sistema de accionamiento
conectado (convertidor integrado).

Rojo MOVIFIT® no puede intercambiar Compruebe la alimentacion CC 24 V del convertidor
datos con el convertidor integrado. integrado.

Parpadea | Fallo de inicializacion MOVIFIT® o Identificacion incorrecta de tarjeta.

en rojo fallo grave de la unidad Vuelva a conectar MOVIFIT®.Si el fallo persiste

(ciclo de reemplace el EBOX o péngase en contacto con el

2s) servicio técnico de SEW.

Parpadea @ Otro fallo de la unidad Lea el estado de fallo con MOVITOOLS®

en rojo MotionStudio.

Subsane la causa del fallo y confirme el fallo.
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5.8.2 LEDs especificos de bus para PROFINET

En este capitulo se describen los LEDs especificos de bus para PROFINET. En la
siguiente figura estan representados en oscuro:

e o0 o
% %
%%
< MOVIFIT®
EURODRIVE
836109067

La tabla siguiente muestra los estados del LED "RUN":

Significado

Solucién del fallo

Hardware de componente MOVIFIT®
correcto.

Funcionamiento correcto de
MOVIFIT®.

« MOVIFIT® est4 intercambiando
datos con el maestro PROFINET
(Data Exchange) y todos los
sistemas de accionamiento de
nivel inferior.

«  MOVIFIT® no preparado.
« Falta alimentacién de 24 V

Fallo en hardware de componente
MOVIFIT®.

*  Comprobar la alimentacién CC 24 V.

«  Conectar de nuevo MOVIFIT®. S
vuelve a producirse el fallo, cambie el
EBOX.

Conectar de nuevo MOVIFIT®. Sj vuelve
a producirse el fallo, cambie el EBOX.

El hardware de componente
MOVIFIT® no se inicia.

Conectar de nuevo MOVIFIT®. Sj vuelve
a producirse el fallo, cambie el EBOX.

LED "RUN"
RUN BUS-F
Verde X
Verde Apagado
Apagado | x
Rojo X
Parpadea | x
en verde
Parpadea | x
en
amarillo
Amarillo X

El hardware de componente
MOVIFIT® no se inicia.

El hardware de componente
MOVIFIT® no se inicia.

Conectar de nuevo MOVIFIT®. Sj vuelve
a producirse el fallo, cambie el EBOX.

Conectar de nuevo MOVIFIT®. Sj vuelve
a producirse el fallo, cambie el EBOX.

X Cualquier estado
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LED "BUS-F" La siguiente tabla muestra los estados del LED "BUS-F":

RUN BUS-F Significado Solucion del fallo

Verde Apagado MOVIFIT® esta intercambiando datos | -
con el maestro PROFINET (Data
Exchange).

Verde Parpadea | Se ha activado la funcién de parpadeo | -
en verde, | de la planificacion del maestro
parpadea | PROFINET para localizar la unidad de
en verde/ forma optica.

rojo
Verde Rojo *  Se ha interrumpido la conexién *  Compruebe la conexion PROFINET
con el maestro PROFINET. de MOVIFIT®.
« MOVIFIT® no detecta ningun + Compruebe el maestro PROFINET.
enlace. *  Compruebe todos los cables en su
* Interrupcion del bus red PROFINET.
* El maestro PROFINET esta fuera
de servicio.
Verde Amarillo, | Se hainsertado un médulo no admitido | Active la configuraciéon de hardware
parpadea | en la configuracién de hardware. (ONLINE) y analice los estados de
en componente de los zdécalos del dispositivo
amarillo PROFINET IO.
LEDs "link/act 1" La siguiente tabla muestra los estados de los LEDs "link/act 1" y "link/act 2";
y "link/act 2" - —
link/act 1 Significado
link/act 2
Verde * Cable Ethernet conecta equipo con otra unidad Ethernet
Parpadeaen |+ Paralafuncion "Localizar", véase el capitulo "Funcionamiento de MOVITOOL®
rojo MotionStudio"
Amarillo »  Comunicacion Ethernet activa
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5.8.3 LED "RUN PS"

El LED "RUN PS" indica el estado de funcionamiento del dispositivo de arranque del
motor (con MOVIFIT®-SC) o del convertidor de frecuencia integrado (con MOVIFIT®-
FC). MOVIFIT®-MC no tiene ningun LED "RUN PS".

Colorde Estado de LED MOVIFIT® Estado de Descripcion
LED sc | -pc | funcionamiento .de
etapa de potencia
de MOVIFIT®
- Apagado X X | No preparado Falta alimentacion de 24 V.
Verde lluminado X X | Unidad habilitada Motor(es) en funcionamiento.
continuamente
Verde Parpadeo regular X | Preparado Funcién de corriente de parada
activada.
Verde Parpadeo rapido X X | Limite de corriente | El accionamiento se encuentra al
regular activo limite de corriente.
Verde Parpadea 1 vez, X Unidad habilitada Funcionamiento normal "Habilitado"
pausa en funcionamiento con dos motores:
» Dispositivo de arranque del
motor preparado (tension de
alimentacion de la electronica de
24 V y tension de red presentes)
* Accionamiento 1 habilitado
Verde Parpadea 2 veces, X Unidad habilitada Funcionamiento normal "Habilitado"
pausa en funcionamiento con dos motores:
» Dispositivo de arranque del
motor preparado (tension de
alimentacién de la electronica de
24 V y tensioén de red presentes)
» Accionamiento 2 habilitado
Verde/ Parpadeo X X | Preparado, Fallo de comunicacién en
amarillo | alternando los pero tiempo de intercambio de datos ciclico.
colores desbordamiento
Amarillo | lluminado X X | Preparado, Alimentacion de 24 V + tension de
continuamente pero el aparato estda | red correctas,
bloqueado pero no hay sefal de habilitacion
Amarillo | Parpadeo regular X X | No preparado Fase de autocomprobacion
o tension de alimentacion de 24 V
presente
pero tension de red no OK
Amarillo | Parpadeo rapido X X | Preparado El desbloqueo del freno esta activo
regular sin habilitacién del accionamiento
Amarillo | Parpadea 2 veces, X X | Preparado, pero La alimentacién de 24 V y la tension
pausa estado de modo de red son correctas. Para activar el
manual sin modo automatico hay que terminar
habilitacion de el modo manual.
unidad
Rojo lluminado X No preparado Alimentacion 24V_Cy 24V_P OK.
continuamente Defecto en la placa de la etapa de
potencia del dispositivo de arranque
del motor
X | No preparado Comprobar alimentacion 24V_Cy
24V _P
Cerciorese de que esta aplicada una
tensién continua con ondulacién
reducida (ondulacion residual max.
13 %).
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Colorde | Estado de LED MOVIFIT® | Estado de Descripcion
LED sc | .rc | funcionamiento _de
etapa de potencia
de MOVIFIT®
Rojo Parpadeo lento X | Fallo 08 Fallo vigilancia de velocidad
X | Fallo 09 Puesta en marcha/parametrizacion
incorrectas (p. ej. con MotionStudio)
X | Fallo 15 Tensién de alimentacion de 24 V
demasiado baja
X X | Fallo 17 hasta 24, Fallo de CPU
37
X X | Fallo 25 Fallo EEPROM
X | Fallo 26 Fallo borna externa (s6lo en caso de
unidad esclava)
X | Fallo 90 Asignacién motor — convertidor
incorrecta/ajuste de interruptores
DIP no permitido
X X | Fallo 94 Fallo de suma de verificacion
X X | Fallo 97 Fallo de copia
Rojo Parpadea 2 veces, X | Fallo 07 Tension del circuito intermedio
pausa demasiado alta.
Rojo Parpadea 3 veces, X X | Fallo 01 Sobrecorriente motor/etapa de
pausa salida
X X | Fallo 11 Temperatura excesiva etapa de
salida
X Fallo 44 Utilizacion Ixt
Rojo Parpadea 4 veces, X X | Fallo 31 Sonda térmica disparada
pausa X X | Fallo 84 Sobrecarga motor
Rojo Parpadea 5 veces, X | Fallo 4 Sobrecorriente freno chopper
pausa X Fallo 89 Temperatura excesiva freno
X | Fallo 89 Temperatura excesiva freno
Asignacién motor — convertidor
incorrecta
Rojo Parpadea 6 veces, X X | Fallo 06 Fallo de fase de la red
pausa X | Fallo 81 Condicién de arranque (s6lo en
modo de funcionamiento elevador)
X | Fallo 82 Salida abierta

En caso de fallos, remitase también a las listas de fallo en el capitulo "Servicio". Estas
estan ordenadas segun los codigos de fallo y detallan las medidas de subsanacion
correspondientes.

30 Manual — MOVIFIT® nivel funcional "Classic" con interface PROFINET-I0




Planificacién de proyecto PROFINET 10 (‘ I )

6
6.1

6.1.1

6.1.2

Introduccién @

Planificacion de proyecto PROFINET IO
Introduccién

Con PROFINET IO se perfecciona la comunicacién por bus de campo a la tecnologia
Fast Ethernet como medio de transmisién fisico. Soporta tanto la comunicacion de
proceso en tiempo real como también la comunicacion abierta via Ethernet TCP/IP.

MOVIFIT® nivel funcional "Classic" cumple los requisitos de "PROFINET Conformance
Class B".

3 tipos de unidades

PROFINET IO distingue entre 3 tipos de unidades:
+ Controlador 10

El Controlador 10 se encarga de la funcion de maestro para el intercambio de datos
ciclico con las unidades de campo descentralizadas y esta implementado, por regla
general, como interface de comunicacion de un control. Es comparable con un
maestro de PROFIBUS DP clase 1. En un sistema PROFINET 10 pueden existir
varios controladores 10.

+ Dispositivo 10

Como dispositivo IO se denominan todas las unidades de campo en PROFINET 10,
que son controladas por un controlador IO, p. ej. E/S, accionamientos, valvulas, etc.
Los dispositivos 10 son comparables con unidades de esclavo PROFIBUS DP.
La unidad MOVIFIT® es un dispositivo PROFINET IO.

* Supervisor IO

Como supervisor 10 se designan dispositivos de programacion/PC con herramientas
de ingenieria/diagndstico correspondientes. Los supervisores |0 tienen acceso a
datos de proceso y de pardmetro, asi como informacion de alarma y diagndstico.

Modelo de comunicaciéon

El modelo de comunicaciéon de PROFINET 1O esta basado en las experiencias de
largos afos con PROFIBUS DP-V1. El procedimiento de acceso maestro-esclavo ha
sido asignado a un modelo de proveedor-consumidor.

Para la transmisién de datos entre el controlador IO y los dispositivos 10 se utilizan
canales de comunicacion distintos. Los datos 10 ciclicos y las alarmas controladas por
eventos se transmiten por un canal en tiempo real. Para la parametrizacién, la
configuracién y la informacion de diagndstico se utiliza el canal estandar basado en
UDP/IP.
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6.1.3 Modelo de unidad

Como modelo de dispositivo se ha ampliado la periferia descentralizada ya conocida de
PROFIBUS DP. El modelo de dispositivo se basa en mecanismos de ranura y
subranura con los que se pueden realizar unidades modulares con ranuras para
modulos y submodulos. Los moédulos son representados por ranuras y los submédulos
por subranuras. Estos mecanismos permiten también la modularizacién ldgica, p. €j.
para un sistema de accionamiento (véase la figura siguiente).

Physical I0-Device

IP - Address Mame of Station

Device Access Point
{DAP)

Submodule: Device Submodule: Pl - Data

Status Wiord 1

Actual Speed

Position

Subslot 1 Subslot 1

Submodule: PO - Data
Control Wiord 1

Speed Setpoint

Ramg

Subslot 1

1648306059

Un eje de accionamiento individual se representa en PROFINET 10 como médulo. En
este mddulo se pueden enchufar varios submédulos. Los submddulos definen con ello
la interface de los datos de proceso hacia el controlador 10 o bien el socio de trafico
transversal. Por lo tanto, tienen calidad de proveedor y consumidor. Para sistemas de
ejes multiples que disponen de una interface PROFINET IO comun, el modelo ofrece la
posibilidad de conectar varios médulos a un dispositivo 10. En este caso cada modulo
representa a su vez a un eje especifico. El zécalo 0 (Slot 0) esta ejecutado como Device
Access Point (DAP) y representa siempre el dispositivo 0.
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6.2 Planificacion de proyecto de controlador PROFINET IO

En los siguientes apartados se describe la planificacion de proyecto de unidades
MOVIFIT® con interface PROFINET. La planificacion de proyecto se describe a titulo
de ejemplo en base al software de planificacion de proyecto SIMATIC STEP 7 y una
CPU SIMATIC 315F-2 PN/DP.

6.2.1 Archivo GSDML comin

C &9,

@7

Para la planificacion de proyecto del controlador PROFINET IO se dispone para
MOVIFIT® Classic y Technology de un archivo GSDML comun. Este archivo se carga
con el software de planificacion de proyecto del controlador PROFINET IO para a
continuacion estar disponible para la planificacion de proyecto de las unidades
MOVIFIT® en el controlador PROFINET 10. Remitase a los manuales del software de
configuracion correspondiente para informacién detallada sobre el procedimiento.

Instalacion de archivo GSDML

NOTA

6.2.2

i La edicion actual del archivo GSDML también se puede descargar en la pagina web
de SEW (www.sew-eurodrive.com) en la seccién "Software".

Proceda de la siguiente forma para instalar el archivo GSDML.:

1. Inicie STEP 7 HW Config y seleccione en el Menu "Extras" (Extras) el punto del
menu "Install new GSD file" (Instalar archivo GSD nuevo).

A continuacién se abrird una ventana.
2. Haga clic en el botdn [Browse] (Examinar) y seleccione el archivo siguiente.
GSDML-V2.xx-SEW-MTX-AAAAMMDD. xm1 ("AAAAMMDD" representa la fecha del

archivo.)

3. Confirme la seleccion con el boton [OK] (Aceptar).

4. A continuacion encontrara la interface PROFINET IO para las unidades MOVIFIT®
en el catdlogo de hardware en "PROFINET [O"/"Other field units"/"Drives"/
"SEW"/"MOVIFIT®" ("PROFINET |0"/"Otras unidades de campo"/"Accionamientos"/

"SEW"/"MOVIFIT®").

Las caracteristicas de las entradas que aparecen son las siguientes:

Entrada Caracteristica
Deteccion de Ranura F para |RanuraF para MRP
topologia S1 S12 (Media
Redundancy
Protocol)
MOVIFIT® Classic V1.0 OLD" |No No No No
MOVIFIT® Classic V1.1 Si Si No No
MOVIFIT® Classic V1.5 Si Si No Si
MOVIFIT® Classic V1.6 Si Si Si Si

1) Para garantizar la compatibilidad con controladores anteriores

5. Seleccione la entrada con las caracteristicas requeridas.
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6.2.3 Creacion de nuevo proyecto

Proceda de la siguiente forma para crear un nuevo proyecto:

1.

Inicie el SIMATIC Manager y cree un proyecto nuevo.

Seleccione su tipo de control e inserte los componentes deseados. Los siguientes
modulos resultan especialmente utiles:

* Médulo OB82: Este mdédulo asegura que el control no pasa a "STOP" en caso
de las llamadas alarmas de diagndstico.

» Médulo OB86: Este médulo indica el fallo de periferia descentralizada.

» Maddulo OB122: Este modulo se activa si el control no puede acceder a los datos
de una unidad de la periferia descentralizada. Esto puede ocurrir, por ejemplo, si
la unidad MOVIFIT® esta preparada para el funcionamiento mas tarde que el
control.

2. Inicie STEP 7 HW Config y seleccione en el cuadro de control la ranura PROFINET IO.

Inserte a través del menu contextual de la tecla de raton derecha un sistema
PROFINET I0O.

4. Al hacerlo, asigne una direccion IP para el controlador PROFINET I10.

Inserte con el botén [ETHERNET] un subsistema PROFINET nuevo.

. Amplie su programa de usuario incorporando el intercambio de datos con las nuevas

unidades. La transmision de datos de proceso se efectia de modo coherente.
SFC14 y SFC15 se pueden utilizar para la transmisién de datos de proceso.
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6.2.4 Planificacién de proyecto de controlador PROFINET IO

1. Arrastre la entrada "MOVIFIT® Classic Vx.x" con el ratén al sistema PROFINET 10
[1] y asigne el nombre de estacion PROFINET.

Este nombre debera coincidir posteriormente con el nombre de unidad PROFINET
ajustado en MOVIFIT®.

;2 HW Config - [SIMATIC 400{1) {Configuration) -- SEW-01]

E“Statlun Edt Insert PLC Wiew Options Window Help

0=z Copy ChrlC n = i.:: n?
i [0) UA) T
1 [ Diglete [3]
4 GoTo 3 7
A Ll "
AT 1L Master System »
5 PROFINET 10 »
g—_ Isochrone Mode
R ipiiin
3 |
— SIMATICPOM »
a1 PHETD.
N [1]
e _'l_|
4= = | (1) PNETDeviceName
SIU|| [ Modus | (1], | | Address | 0 addresz | Dia... | Co.. |
7 7
1 1
[2]

Deletes the: selected objects.

2649289483

2. Marque las nueve ranuras del MOVIFIT® [2].

3. Elimine todas las entradas de ranura para que se pueda llevar a cabo la planificacién
de proyecto para su aplicacion [3].

4. Seleccione la configuracién de datos de proceso necesaria para su aplicacion
(véanse los ejemplos siguientes para las distintas variantes MOVIFIT®). Nota: Las
ranuras no utilizadas deben tener asignado un médulo vacio.

5. Si se ha planificado el proyecto con una opcion PROFIsafe, es necesario
parametrizar esta opcion. Encontrara mas informaciéon en el manual "Seguridad
funcional para MOVIFIT®".

6. Introduzca las direcciones E/S o periféricas para las anchuras de datos planificadas.
7. Guarde la configuracion.

8. Amplie su programa de usuario incorporando el intercambio de datos con las nuevas
MOVIFIT®,
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9. Guarde el proyecto y transmitalo al maestro PROFINET. Una vez iniciado el maestro
y transmitido al MOVIFIT® el nombre de unidad PROFINET correspondiente, el LED
"BF" de MOVIFIT® deberia apagarse. En caso contrario, se debera comprobar el
cableado del PROFINET, los LEDs link/act (véanse las instrucciones de
funcionamiento de MOVIFIT® correspondientes), asi como la planificaciéon de
proyecto, especialmente el nombre de unidad PROFINET ajustado.
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6.3 Asignacion del nombre de unidad PROFINET IO

Los parametros de direccion IP se asignan en PROFINET 10 mediante DCP (Discovery
and Configuration Protocol). DCP utiliza aqui el nombre de unidad. El nombre de unidad
identifica inequivocamente una unidad PROFINET IO en la red. Se da a conocer con el
controlador PROFINET 1O (control) durante la planificacion de proyecto de la unidad y
se ajusta del mismo modo mediante el software de planificacion de proyecto en el
dispositivo PROFINET |O. Con ayuda del nombre de unidad, el controlador identifica el
dispositivo durante el arranque y transmite los parametros de direccion IP pertinentes.
Con ello ya no son necesarios ajustes directamente en el esclavo. El procedimiento
general se explica con un ejemplo de Simatic Step7.

1. Seleccione en STEP 7 HW Config el submenu "Sistema destino — Ethernet —
Editar nodo Ethernet" (PLC — Ethernet — Edit Ethernet Node).

A continuacién, se abrira la siguiente ventana:

Edit Ethernet Node x|

Ethernet node

Modes accessible online

MALC address: || Browse. .. |

I Set IP configuration

2652607371

2. Haga clic en "Examinar" (Browse).

Aparece una vista general de todas las unidades PROFINET 10 a las que puede
acceder en linea con su herramienta de configuracion de proyecto.

rowse hetwork 4 Nodes x|
Starl | | IP address AL sddress | Device ype Desice name Subret matk |
101.22161 E-00-06-39-05-4F  ET 2005 EETBAM151-3PNHF 255265 2550
0122160 0S00-06-96-42.97  S7-400CP CP-4431 -Advanced 255.265.255.0
10.1.22 82 00-0F-65.FF-FF-26  SEW PreiDleviceMame-00-0F-63FFFF-25 265 266 2650

10.1.22.180 DO-OF-ES-FF-FF-13  SEW Priell esicelame-00-0FE3-FF-FF-13 255,290, 255 0

Flazh
MACadbess  [QOGFEIFFFFTT
Concd | _ Hep |
2652724235

Seleccione la unidad deseada. MOVIFIT® Classic aparece como "SEW". El nombre
de estacidon se ajusta en fabrica al nombre predeterminado incl. la MAC-ID, por
ejemplo, "PnetDeviceName-00-0F-69-XX-XX-XX".

Las direcciones MAC mostradas permiten distinguir varios SEW mostrados a la vez.
La direccion MAC se encuentra pegada en el MOVIFIT®. El boton "Parpadeo”
(Flash) permite identificar el MOVIFIT® seleccionado, es decir, el LED BF del
MOVIFIT® seleccionado parpadeara entonces en verde o verde/rojo. Esto significa
que podra comparar la seleccion realizada en el software de planificacion con el
MOVIFIT® realmente instalado.
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3. Una vez seleccionado la unidad correspondiente, se abrira la ventana siguiente:

¥ x

r Ethermet hods

Modes accessible onling

MALC address: IDD-DF-BS-FF-FF-1 3 Browse... |

— Set [P configuration

' |lse |P parameters

Gateway
IP address: I
AaAess 10.1.22180 & Do niot Lse: router
Subnet mask: |255.255.255.D = Use router
[3] I Address: I'I 071.22180
" Obtain IP address from a DHCP server
| dentified by
& Clignt D WAL address  Device name
ChentID: |
[4] ————— issign IP Configuration |
— Azzign device name
[1] Device name: |C0nveyol-Left Aszzign Name | [2]
2 P

— Fieset to factony setting

Reset | [5]

|

2652725899

Introduzca el nombre de la unidad en el campo "Nombre de unidad" (Device name)
[1] y haga clic en el boton "Asignar nombre" (Assign Name) [2]. A continuacién, el
nombre de la unidad se transmite a la unidad y se guarda en el mismo. Puede tener
hasta 255 caracteres. Asigne una direccion IP y una mascara de subred, asi como
un direccion de enrutador [3], si procede. Haga clic en el boton "Asignar
configuracién IP" (Assign IP configuration) [4].

Nota: La configuracién IP sélo se puede asignar mientras que el controlador
PROFINET 10 y el MOVIFIT® no se encuentren en el intercambio de datos ciclico
(LED BF apagado).

Con el botdn "Restablecer" (Reset) [5] puede restablecer en linea el nombre de
unidad de la unidad MOVIFIT®. A continuacién es necesario reiniciar la unidad
MOVIFIT® (encender/apagar).

. Compruebe pulsando de nuevo el botdén "Examinar" (Browse) si se han realizado los

ajustes.

5. Cierre la ventana "Editar nodo Ethernet" (Edit Ethernet Node).
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6.4 Planificacién de proyecto de MOVIFIT® Classic

Para la planificacion de proyecto con PROFINET se utiliza el modelo de ranura. Para
ello, a cada ranura (z6calo) se asigna una interface de comunicacion MOVIFIT®. En la
planificacion de proyectos de toda la linea MOVIFIT® Classic se aplica esta misma

pauta.
La siguiente figura muestra la planificacion de proyecto PROFINET para MOVIFIT®
Classic.
Ranura | Asignacién (DP-ID) Méoédulos enchufables Ranura utilizada en
/(o3 FC SC
1 "PROFlsafe-Option™ "Slot not used" X X
"F-Modul /0" (2 byte) S11 X X
"F-Modul /0" (5/4 byte) S12
2 "MOVIFIT® Status"” "Slot not used" X X X
"MOVIFIT® Status" x x x
3 “Integrated FC/SC" "Slot not used" X X X
"SC 1PO/1PI" X
"SC 1PO/2PI" X
"SC 1PO/3PI" X
"FC 2PD" X
"FC 3PD" X
"Option Module™ "Slot not used" X X X
5 "Digital Inputs" "Slot not used" X X X
"12/16DI" X X X
6 "Digital Outputs" "Slot not used" X X X
"4 DO" X X X
7 "MOVIMOT® 1" "Slot not used" X X X
"MOVIMOT® 2PD" x
"MOVIMOT® 3PD" x
8 "MOVIMOT® 2" "Slot not used" X X X
"MOVIMOT® 2PD" x
"MOVIMOT® 3PD" x
9 "MOVIMOT® 3" "Slot not used" X X X
"MOVIMOT® 2PD" x
"MOVIMOT® 3PD" x

6.4.1 Ejemplo de aplicacion MOVIFIT®-MC
Es necesario resolver los siguientes requisitos de aplicacion con MOVIFIT®-MC:

« Tres accionamientos MOVIMOT® se controlan con 3 palabras de datos de proceso,
es decir, que el control superior especifica la palabra de control, la velocidad y los
tiempos para la rampa de aceleracion y deceleracion ciclicamente.

« Se utilizan las 12 entradas digitales y las 4 salidas digitales del MOVIFIT® para la
conexion con los sensores y los actuadores.

* Los canales de sensores y actuadores, asi como el interruptor de mantenimiento
deben supervisarse dentro del propio programa de control.

* No se utiliza ninguna opcioén.
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La siguiente tabla muestra una configuraciéon de ejemplo para esta aplicacion de

MOVIFIT®-MC:
Ranura Asignacion Médulo enchufado
1 "PROFIsafe-Option" "Slot not used"
2 "MOVIFIT® Status" "MOVIFIT® Status”
3 "Integrated FC/SC" "Slot not used"
4 "Option Module™ "Slot not used"
5 "Digital Inputs” "12/16DI"
6 "Digital Outputs” "4 DO"
7 "MOVIMOT® 1" "MOVIMOT® 3PD"
8 "MOVIMOT® 2" "MOVIMOT® 3PD"
9 "MOVIMOT® 3" "MOVIMOT® 3PD"

La siguiente figura muestran los datos de proceso transferidos a través de PROFINET.
Como datos de salida se envian 19 bytes desde el maestro de bus de campo al
MOVIFIT®-MC, y se transfieren 22 bytes como datos de salida al maestro de bus de

campo.
Maestro del MOVIFIT®-
bus de campo MC

\e====)liod| PO1| PO2 | PO3 | PO1 | POZ | PO3 | PO1 | PO2 | POS |] l:>

(=fEstado] 1201 | P11 | Pl2 | P13 | P11 | P2 | P13 | P | P2 | PI3 |) C:'

2652857483

NOTA

Véase el capitulo "Descripcion de los datos de proceso" para la codificacién de los
datos de proceso para accionamientos MOVIMOT®, las entradas y salidas digitales y
las informaciones de estado (interruptor de mantenimiento).
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La siguiente figura muestra un ejemplo de planificacion de proyecto de MOVIFIT®-MC

@7

en STEP 7:
i Hw Config - [SIMATIC 400(1) (Configuration) — SEW-01] I [=] |
@l Station Edt Irsert FLC Wew Options Window Help - =] x|
Dz S5 @ || ke de | = % W2
. R s o e . LN
T | 5407208 Bt | ﬂ_lﬂ-]
Profie: IStuﬂdad 3
1 v B PAOFIBUS OF 2
e PROFIBUS-P,
X7 FROFBLS Srang 2 PROFINET 10
5 CP 4431 Advanced -] Additional Field Devices
B FIHZD Drives
7 =11 SEw
8 5 @ MOXETBSDFE128
3 =1 MOvIFIT
=g MOVIFIT Classic v1.0
E Slot not used
FNICN: PROFINET 0 System [100] =4 SEIU"F ::ﬂﬁfﬂ’{g:xl
1 00 Sl MOVIFIT Status
|,| MOVIFIT Skatis
HOWFIT

dassic

r— N ECEL S e
[ rczro
i FCaFo
i sCP0aR

:l
] IS—] 7 § scirnsR
i sCoPnsaF
4 | (1) SEW-MOVIFIT-MC =23 Slom: Option Module
pEm ¥ J Option Modue =
Sict Midule 0.. | 1Ao7 addies: | Dia.. | Ca.. | e n!n.s Ml leeito
| SEWAMTARTE ' e 121601
1 Slok not uzed 16377 [=0 1 SIiE. LInka s
F MOVIFIT Staus 512,513 — 300
3 Slok nck uzed //ﬁ| I: B Eun N
& Skf e e’ = M wimuianT son
| :
5 ||f 127601 a— | 14 _— | | | ﬂ MOVIMOT 30 |
6 400 -t 15 , T R e =]
7 MOVIMOT 3°C <— 514, 619 leee —) 1 L MOT 3 Fraces: Datawards E
8 TE DD e I GSOMLAZ 1-SEW-MT-2006051 % sl
E] MOVIMOT 30 _oa—— 525,531 |sza 5:11 | |
Insertion possble [ &
2652860811
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6.4.2 Ejemplo de aplicacion MOVIFIT®-sC

Es necesario resolver los siguientes requisitos de aplicacion con MOVIFIT®SC:

» El dispositivo de arranque de motor (SC) integrado debe accionar 2 motores. Para
la supervision en el control también se utiliza el valor real de corriente.

» Para los sensores y actuadores externos en el entorno del MOVIFIT® se utilizan
6 entradas digitales y 2 salidas digitales del MOVIFIT®-SC.

* Los canales de sensores y actuadores, asi como el interruptor de mantenimiento
deben supervisarse dentro del propio programa de control.

* No se utiliza ninguna opcion.

La siguiente tabla muestra una configuraciéon de ejemplo para esta aplicacion de
MOVIFIT®-SC:

[

42

Ranura Asignacion (DP-ID) Médulo enchufado
1 "PROFIsafe-Option" "Slot not used"

2 "MOVIFIT® Status" "MOVIFIT® Status”
3 "Integrated FC/SC" "SC 1PO/3PI"

4 "Option Module" "Slot not used"

5 "Digital Inputs" "12/16DI"

6 "Digital Outputs™” "4 DO"

7 "MOVIMOT® 1" "Slot not used"

8 "MOVIMOT® 2" "Slot not used"

9 "MOVIMOT® 3" "Slot not used"

La siguiente figura muestran los datos de proceso transferidos a través de PROFINET.
Como datos de salida se envian 3 bytes desde el maestro de bus de campo al
MOVIFIT®-sC, y se transfieren 10 bytes como datos de salida al maestro de bus de
campo.

Maestro | ——— |
delbus | ====)[ PO1 [s0o]] /. MOVIFIT®-SC

de CamPO | (o fEstaco| P11 | P2 | P13 | 1201 [] ¢

2652863499

NOTA

Véase el capitulo "Descripcion de los datos de proceso" para la codificacién de los
datos de proceso para MOVIFIT®-SC, las entradas y salidas digitales y las
informaciones de estado (interruptor de mantenimiento).

Manual — MOVIFIT® nivel funcional "Classic" con interface PROFINET-I0




Planificaciéon de proyecto PROFINET IO
Planificacién de proyecto de MOVIFIT® Classic

C 20

La siguiente figura muestra un ejemplo de planificacion de proyecto de MOVIFIT®-sC

@7

en STEP 7:
i HW Config - [SIMATIC 400(1) {Configuration) -- SEW-01] o =] JE5
Bl Station Edit Insert PLC Wiew Options Window Help =12 x|
|D 2o 6| 5| G e || ke o | 2 5 w2
: o1
1 D Bnd | “ﬂﬂ
Profie:  |Standad [ =l
] CPU 416F-2 [+ ™ BROFIEUS DF |
X2 PROFIBUS-FA
X7 BROFBLIS Fl ol PROFINET 10
5 [P 4431 Advanced 2123 Additiana Field Devices
& = (1 Diives
7 =3 SEw
8 &g MOHEIB+DFE12E
E] E1C MOVIFIT
=@ MOVIFIT Classic V1.0

PHIOA: PROFIMET-I0-System [100]

(=] Slcé1: FROFISafe Option

[@ Slot et used

Trdartion possible

FModule 110 (2 Byte]
T =170 Slot2 MOWIFIT Stahus
FIUEET | Il MOVIFIT Statuz |
""Ef.': =] Sletd Integiated FLSL
o o o q rczep
— | q FCaFD
= d sCiPDARI
2 m— ] SC 1P0/2FI
NEREE
::] [1] SEW-MOVIFIT-SC /.— 0 s Ipion Moaue |
e Opgion Module =
Skt [ Modue 0. | 14T Qadess | Dio ot 550 SIo DiotalInouts
7 |gh SEWMITTSE = | _—pEa /| W 121601 ]
1 [[] Shotnotusd / 18377 =] SIot Diglal Uulpats
2 MOVIFIT St ‘// 512,513 //“ B A00 1
W 5 ] Slcir g Mowmal 1.2
;'_ {?:?;m i//I MOVIMOT 2FD
6 ||§ 400 - | 2 o = umrl:"glqrrfjnfsl n ﬂ
7 | Slot ol uzad 16374~ SC Matarzwitch 1P0/3P) E
] Skt rotused [ELE GSDMLY2 1-5EW-MTH-2006051 Ll =
3 |[{ Shotrotued 16370
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6.4.3 Ejemplo de aplicacion MOVIFIT®-FC

e

Es necesario resolver los siguientes requisitos de aplicacion con MOVIFIT®-FC:

» El convertidor de frecuencia integrado (FC) se controla con 3 palabras de datos de
proceso, es decir, que el control superior especifica la palabra de control, la
velocidad y los tiempos para la rampa de aceleracion y deceleracion ciclicamente.

» Para los sensores y actuadores externos en el entorno del MOVIFIT® se utilizan
6 entradas digitales y 2 salidas digitales del MOVIFIT®-FC.

* Los canales de sensores y actuadores, asi como el interruptor de mantenimiento
deben supervisarse dentro del propio programa de control.

* No se utiliza ninguna opcion.
La siguiente tabla muestra una configuraciéon de ejemplo para esta aplicacion de

MOVIFIT®-FC:
Ranura Asignacion (DP-ID) Médulo enchufado
1 "PROFIsafe-Option" "Slot not used"
2 "MOVIFIT® Status" "MOVIFIT® Status”
3 "Integrated FC/SC" "FC 3PD"
4 "Option Module" "Slot not used"
5 "Digital Inputs" "12/16DI"
6 "Digital Outputs™” "4 DO"
7 "MOVIMOT® 1" "Slot not used"
8 "MOVIMOT® 2" "Slot not used"
9 "MOVIMOT® 3" "Slot not used"

La siguiente figura muestran los datos de proceso transferidos a través de PROFINET.
Como datos de salida se envian 7 bytes desde el maestro de bus de campo al
MOVIFIT®-FC, y se transfieren 10 bytes como datos de salida al maestro de bus de

campo.
Maestro
del bus ————)| po1 | Po2 | Po3 |4DOD:> ' MOVIFIT®.FC
de campo. (—festado] Pi1 | Pi2 | P13 | 1201 [] ¢ |
2653124235

NOTA

Véase el capitulo "Descripcion de los datos de proceso” para la codificacion de los
datos de proceso para MOVIFIT®-FC, las entradas y salidas digitales y las
informaciones de estado (interruptor de mantenimiento).
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en STEP 7:
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La siguiente figura muestra un ejemplo de planificacién de proyecto de MOVIFIT®-FC
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Alarmas de diagnéstico PROFINET

Activar alarmas de diagnéstico

La interface PROFINET soporta alarmas de diagndstico en caso de un fallo de la
unidad. Estas alarmas de diagndstico estan desactivadas de fabrica. En STEP 7
HW Config se puede activar estas alarmas de la siguiente forma:

1. Marque una ranura.

2. Pulse el botén derecho del raton y seleccione la opcion "Propiedades de objeto"
(Object properties) del menu contextual.

A continuacion se abrira una ventana.
3. Seleccione la ficha "Parametros" (Parameters) [1].

4. Seleccione en "Activar alarmas de diagndstico” (Enable diagnostics alarms) [2]
"Activado” (On).

Ganarsl | Addresgss  Farameiens
|

[1]  Ficha "Parametros" (Parameters)

[2]  Nodo "Activar alarmas de diagnoéstico
(Enable diagnostics alarms)

Walig

1

= a3 |
=iy Alaem settings (heas) |
(@] Erable diagnesis alarms Qn —H [2]

3763866379
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6.5.2 Determinacion de causa de fallo

Un fallo en la unidad funcional perteneciente al médulo enchufado conlleva que se
envie una alarma de diagndstico en forma de "evento entrante" al control.

Para determinar un fallo en STEP 7 HW Config se debe proceder de la siguiente forma:

1. Haga clic en el icono "ONLINE < OFFLINE", para cambiar al modo de
comunicacion "en linea".

2. Marque el icono de la interface de SEW-PROFINET.

3. Pulse el boton derecho del raton y seleccione la opcién "Informacion de moédulo
(Module information) del menu contextual.

A continuacion se abrira una ventana.

Fﬂ Module Infermation - SEW-MOVIPRO

Path:  [fmyPreject\SIMATIC 300{1)\CPU 315F-2 PN/

Sstus. ™, Module not avaisble
General | 10 Dervice Diagnostics | interface |

[1] M

10 mystem:
Device Number:

=

Operating mode of the CPU:  <ii> RUN

SEW-MOVIPAD Symtem |dentfication: PROFIBUS DP
SEW
Order Mo/ Description Component Viersion
1820 000 x e ‘s
100 Addrees: 1 2005

Module corfigured, but not avaisble
./ Actual mismatch
linsarted and corfigured module types am not the same)
- Bpected type:  DF Slave (182 w000 x)
= Cumant type: Mot avalable

Update |  Pet |

[1]  Ficha "Diagnéstico de dispositivo 10"
(1O device diagnostics)

1214650379

4. Seleccione la ficha "Diagnostico de dispositivo 10" (10 device diagnostics) [1].
5. Haga clic en el botén "Mostrar" (Display) para informacién detallada sobre el fallo.

Tras restablecer el fallo de la unidad, se envia un "evento saliente" al control. El LED
"SF" de la CPU se apaga y ya no se visualiza ningun fallo en el estado del modulo.
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Configuraciéon de PROFINET con deteccién de topologia

Introduccion

La deteccion de topologia de PROFINET permite planificar y supervisar en el
controlador de PROFINET 10 a parte de los dispositivos PROFINET IO también la
estructura de la red.

El punto de partida para la planificacion de proyecto es lo que se denomina "Physical
Device (PDEV)" (dispositivo fisico). EIl PDEV es un modelo para la interface Ethernet y
se encuentra en la planificacion en la ranura 0 con la subranura "Interface Ethernet" y
una subranura por cada puerto Ethernet.

Los puertos Ethernet que se hacen visibles de esta forma se pueden conectar con la
herramienta de planificacion. El resultado es una representacién del tendido Ethernet
deseado en la instalacion. Esta representacion se guarda en el controlador de
PROFINET IO.

Para poder determinar la topologia real de la instalacion, los dispositivos PROFINET IO
deben ser compatibles con el protocolo LLDP. A través de LLDP, los dispositivos
PROFINET IO intercambian informacion con los dispositivos PROFINET IO vecinos.
Cada dispositivo PROFINET IO envia ciclicamente informacion sobre su propio nombre
de unidad PROFINET y su numero de puerto a través LLDP. La unidad vecina recibe
esta informacion y la almacena. Esto permite que un controlador PROFINET 10 pueda
acceder a la informacioén almacenada en los dispositivos PROFINET 10 para determinar
la topologia real de la instalacion.

La comparacion entre la topologia proyectada y la real permite detectar si falta
dispositivos PROFINET |0 o determinar si estédn cableados incorrectamente y
localizarlos en la instalacion.

Aparte del cableado, también es posible determinar las caracteristicas de transmision
del puerto. Asi, p. €j., es posible cambiar el ajuste de un puerto de "Autonegotiation" a
"100 Mbit duplex completo”. Los ajustes se supervisan.

SNMP como protocolo para el diagndstico de red complementa la deteccion de la
topologia con mecanismos de diagndstico estandar procedentes del mundo de la TI.
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6.6.2 Creacion de un proyecto PROFINET y uso de Topology Editor

A continuacion se describe la planificacion de proyecto PROFINET usando como
ejemplo Topology Editor de SIMATIC STEP 7. La planificaciéon de proyecto en
SIMATIC STEP 7 se puede realizar de distintas formas. Este ejemplo se limita a un
procedimiento.

1. Agregue las unidades PROFINET del catalogo de hardware en la red PROFINET en
STEP 7 HW Config de forma usual.

Se debe tener en cuenta que el controlador PROFINET 10 sea compatible con la
deteccion de la topologia. El fabricante del controlador le proporcionara las
indicaciones correspondientes.

En el catalogo de hardware obtendra para cada interface SEW varias entradas
marcadas con versiones distintas. Si la entrada estd marcada con "Antigua" (Old),
no es compatible con la deteccion de topologia PROFINET 1O.

L HW Config - [SIMATIC 300(1) (Configuration) -- Test]
[y Station Edit Ineert PLC Wiew Options Window Help

DEFa® §| 5 B snsn (O %R w2

Profle | Standard =]

+ WY FROFIEUS DP

Ethesrieti1]: PROFINET J0-Spstem [100] PROFIELIS-Pa
= FROFIMET IO

3 =1 Addilional Figld Device:
&l OptionC] [ (2) SEWM F TR _-I:'_| Dives
vieLs gl g T | = 3 sew
G| ecac |aaa 5 £ DFE/DFS |

+ O MDHEIBS
+- ] MOVIFIT
+ 1 MOVIPRO
+ ] Gatesuay
m-23 110
4 (L] Metwork Componerks
o 4] Senson
+ @l SIMATIC 300
+ Hl SIMATIC 400
+ @l SIMATIC PC Based Control
&= =|m uR + B, SIMATIC PC Station

o i

-
=]
<

-~
b

Fiimwiare | MP| &

N EE T BEST I07-1KADDDALN
| CPU 315F-2 PN/DP |GES7 315-2FH13-0AB0 V2.6
A

P R
Fir 7 L

Prass Fl to gat Help. Chg
1414774283

2. Haga clic con el boton derecho del ratén en el "Sistema PROFINET |IO" (PROFINET
IO system) y seleccione en el menu contextual la opcién "Topologia PROFINET 10"
(PROFINET IO topology) para abrir Topology Editor.

A continuacidn se abre la ventana "Editor de topologia" (Topology editor):
3. Siga los pasos descritos en "Determinar topologia".
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6.6.3 Determinacion de la topologia y deteccién de fallos de conexién

Deteccioén de la
topologia con
Topology Editor

Determinacién de
la topologia

El objetivo de la deteccion de la topologia es comparar la topologia actual (topologia en
linea) con la topologia proyectada (topologia fuera de linea). Cualquier divergencia es
indicio de que hay presentes fallos de conexién en la red PROFINET.

A continuacién se proporciona una introduccién a como determinar la topologia de las
unidades PROFINET y detectar fallos de conexion en los puertos con ayuda de
Topology Editor.

Remitase a la ayuda online para instrucciones detalladas e informacion adicional
importante (p. €j., el codigo de colores utilizado en los resultados de la comparacion).

Para acceder a la ayuda online en Topology Editor haga clic en el botén "Ayuda" (Help).

Proceda de la siguiente forma para determinar la topologia de las unidades en una red
PROFINET:

1. Abra Topology Editor segun se describe en el apartado "Creacion de un proyecto
PROFINET y uso de Topology Editor".

2. Seleccione la ficha "Comparacion fuera linea/en linea" (Offline/online comparison) [6].

7' Topology Editor ==
6 Toabiber viens | Giraphic: v Dllmwfﬂ
(6] Conbpuasdtopology (o] Dincind inpolgy joriing]
Eler: [Show o devices =1 ﬂlkj 4 duvices [ound
Ogect name Partrar port Casbis s gt rns FANET pOr LA 08 & [1]
= MOMEIBMEST RECEUE || ‘
Port 1 - RS (30 (PH)  SIAATIC 3001 VPRHOYCPUH | Peri i ervio bPori 1 ] 2
Port 2- RMS (K3)(FZ)  SDC-MEST \Port 1 - RMS (042 Por 2 ackc-mesl \Port 1 =) [2]
- - MTF-Staramodel = mti-sisndmoded
Port 1 < RAES [FMINIPT]  SDC-MEST \Port 2 - M8 (A2 Pori micomesi L Pord 2 [£F]
Peort 3 - RaeS (XF P2 Port 2 PA03.71 88 Y Port £=3
= PHAO{CPL 315F-2 PMDW) = o
Port 1 (2RI WDEE-MEST WPart 1 - RMS (.. Port 1 kel b-meest L Port 1 -1 [3]
[5] - SDCMEST = skt
Port 1 « RS (4232 1. NOSIB-NEST vPort 2 - RS (.. Port 4 mtetid b.mest . Port 2 (%]
Port 2 - Rkl (R4230 2. MITF-Randmodel \Fod 1 - A, Pord 2 wi-siandmodsl \Ford 1 =(=3
CH
]
_|4 Exparl Oplions. |
; [4]
[ o ] _Cow | wew |
9007200652515339

[1] Botén "Iniciar" (Start)

[2] Signo mas/signo menos

[3] Lista "Topologia en linea" (Online topology)
[4] Boton "Asignar" (Assign)

[56] Lista "Topologia fuera linea" (Offline topology)

[6] Ficha "Comparacion fuera linea/en linea"
(Offline/online comparison)

3. Haga clic en el botén "Iniciar" (Start) [1] para detectar la topologia en linea y
compararla con la topologia proyectada (topologia fuera de linea).

En la parte izquierda aparecera la lista "Topologia proyectada (fuera de linea)"
(Configured topology (offline)) [5] y en la derecha la lista "Topologia detectada (en
linea)" (Detected topology (online)) [3]

El codigo de color aplicado (remitase a la ayuda online) y el orden de las entradas
proporcionan informacion sobre el resultado de la comparacion.

4. Compruebe que la asignacién de las unidades se corresponde a sus requisitos y se
aplique en su planificacion del proyecto.

+ Cambie, si procede, la asignacion de las unidades. Para ello, marque la unidad
en ambas listas y haga clic en el botén "Asignar" (Assign) [4].
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5. Compruebe que la conexién de los puertos asociados se corresponde a sus

requisitos y se aplique en su planificacion del proyecto.

« Para ello, haga clic en la parte derecha de la ventana (topologia en linea) [3] en
el signo mas [2] delante de la unidad en cuestion para que se muestren los
puertos asociados.

+ Cambie, si procede, la conexion de los puertos asociados. Para ello, marque el
puerto y en el menu contextual (boton derecho del ratén) seleccione la opcién
"Aplicar conexion de puerto" (Apply port connection).

Para desconectar las conexiones de los puertos marque el puerto en la parte
izquierda de la ventana y seleccione la opcidn "Interrumpir conexion de puerto”
(Interrupt port connection).

» Repita el proceso hasta que todos los puertos en la lista aparezcan en "verde".

Los fallos de deteccidn en los puertos pueden detectarse en la representacion gréafica
en Topology Editor.

Proceda de la siguiente forma acceder a la representacion grafica:
1. Abra Topology Editor segun se describe en el apartado "Creacion de un proyecto

PROFINET y uso de Topology Editor".

2. Seleccione la ficha "Representacién grafica" (Graphic view) [1].

5 Topalogy Editor ONLINE =
Table view Graphic view | Difinesioriine comparisor:

(1] (re——

[2] = g = ] B =] 5]
[Status: Faalty
Port 1 - BJ4S (¥30} (P1)

Online detection completed,

uuuuuuuu [SDC-MEST TF-Standmodel

Ofine | Updaw Modds Inkmation.. | [ Opions., | Pam.,

o Cancel Hep
2379075979

[1] Ficha "Representacion grafica" (Graphic view)
[2] Puerto con fallo de conexion

En la representacion grafica se muestra de forma clara toda su red PROFINET
(en linea y fuera de linea) con todas las unidades y los puertos conectados.

Las lineas de conexion en rojo marcan claramente los fallos de conexion entre los
puertos.

. Mueva el cursor del ratén por encima del puerto con el fallo de conexion [2] para ver

un mensaje de estado sobre el fallo.

En el ejemplo la conexién entre el control y el "puerto 1" de la primera unidad
presenta un fallo. El mismo se indica mediante la linea de conexién en rojo y el
mensaje de estado del puerto.
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6.6.4 Modificacidon de las caracteristicas del puerto

Los dos puertos Ethernet de la interface PROFINET se suministran de fabrica ajustados
en "Configuracion automatica" (Automatic setup). Para este ajuste de fabrica se deben
tener en cuenta las siguientes indicaciones :

+ Con este ajuste de fabrica, tanto autonegotiation como autocrossover estan
activados.

» La velocidad en baudios y el modo duplex se configuran automaticamente.

* El puerto vecino también debe estar ajustado en "Configuracion automatica"
(Automatic setup).

» Se pueden utilizar cables de interconexién o cruzados.

Es posible ajustar un puerto en "100 Mbit/s duplex completo” (100 Mbit/s full duplex) de
forma fija. Para este ajuste se deben tener en cuenta las siguientes indicaciones :

» Este ajuste también se debe realizar en el puerto de la unidad vecina, ya que en caso
contrario funcionar a 100 Mbit/s semi-duplex.

« Con la funcién autocrossover desactivada es necesario utilizar cables cruzados.

Proceda de la siguiente forma para ajustar un puerto en "100 Mbit/s duplex completo”
(100 Mbit/s full duplex) de forma fija:

1. Seleccione una unidad en STEP 7 HW Config.
2. Seleccione en la ranura 0 el puerto deseado.

3. Pulse el boton derecho del ratdén y seleccione la opcion "Propiedades de objeto”
(Object properties) del menu contextual.

A continuacién se abrira una ventana.
4. Seleccione la ficha "Opciones" (Options) [1].

Properties - Ethernet Interface - Port 1 - RJ45 (X4232 1) (P1) El

Genelall .&ddlessesl Topology  Options ]
]

M

Connechion

Tranzmizzion medium / duples: |Automatic zettings I [2]

Automatic settings
3] ———= Automatic settings [monibar
g TP/ ITF 100 Mbpsz full duplex

Cancel Help

1397778187

[1] Ficha "Opciones" (Options)
[2] Lista de seleccion "Modo de transmisiéon/duplex”
(Transmission medium/duplex)

[3] Casilla de verificacion "Desactivar
autonegotiation/autocrossover" (Disable auto-negotiation)

5. Seleccione en la lista de seleccion "Modo de transmision/duplex" (Transmission
medium/duplex) [2] "TP/ITP con 100 Mbit/s duplex completo” (TP/ITP with 100 Mbit/s
full duplex).

6. Desactive la casilla de verificacion "Desactivar autonegotiation/autocrossover”
(Disable auto-negotiation) [3].
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6.6.5 Diagnéstico de la topologia

Los fallos de topologia se envian al controlador PROFINET IO en forma de alarmas de
diagnéstico. En caso de fallo se encendera el LED EXTF del controlador PROFINET IO.
En STEP 7 HW Config el fallo se indica mediante una cruz roja [1].

(1

(1]

(1]

(1

I@ HW Kunﬁg = |SIMATIE 400-5tation SDiagnuse! DNLINE| -

Eﬂ] Station  Bearbeiten Einfliigen Zielsyskem  Ansicht  Extras Fenster  Hilfe

D@86 6 (& e dda D2 55N

1 PS 407 104 =

2 |F CPU 416-3 PN/DP

X7 MEFDE
X5 FALG
XEFY For 7

Ethernet1]): PROFIMET-0-5pstern [100]

Er T

= il

D] Im MOVIFIT

5 !jj_z, = Classic
g = o
%E = E =

E
7 -
8 -]
1] |
:| :| (2] mphdaifi
Steckplatz Baugruppe B estellnummmer E.. |A. |D.
F L sl FEIy www & FEZ,
X7 e 7537
£ Fiad 7 - BT FEF
£ Fidt T - BT T FETH]
1 Leerplatz 1636

1397776267

Icono de fallo "cruz roja"

Causas de fallo pueden ser, p. €j.,

Puertos Ethernet intercambiados
Propiedades de puerto ajustadas incorrectamente
Unidades no alcanzables

Proceda de la siguiente forma para acceder a informacion detallada sobre un fallo:

1.
2.

Seleccione la unidad o la ranura en cuestion.

Pulse el botén derecho del ratén y seleccione la opcion "Informacién de moédulo
(Module information") del menu contextual.
A continuacion se abrird una ventana.

Seleccione la ficha "Diagnéstico de comunicaciones" (Communication diagnostics).
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6.6.6 Estadisticas de puerto

Proceda de la siguiente forma para acceder a la estadistica de puertos en STEP 7
HW Config:

1.

Haga clic en el icono "ONLINE < OFFLINE", para cambiar al modo de
comunicacion "en linea".

2. Seleccione una unidad.

Seleccione en la ranura 0 el puerto deseado.

4. Pulse el boton derecho del raton y seleccione la opcion "Informacion de modulo”

(1]

(Module information) del menu contextual.

A continuacion se abrira una ventana.
Seleccione la ficha "Estadisticas" (Statistics) [1].
Le aparecerd la siguiente pantalla:

FoBaugruppenzustand - Port 1 - RI45 (x30) =10 x|
Pfad: I41ELI.DF‘\SIMQTIC A00-Stabionh CPL 416-32 PNJ/T Batrisbezustand des CPU: <1 RUN
Stabuz: OF,
Aligamein | 10-Device Diagnoze | Kommurikatiorediagross | Natzanschiu® ;'§I'éJ|'I'|'sii-'c';
Poat Statistikweert akhuell
Fart 1[F1] Diopped received packets - no resources 0
Fait 1 [F1] Bad iscsived packets 2
Pait 1[P1) Received octats 107126582
Fait 1 [F1] Diropped zend packets - no resources 0
Poit 1 [P1] Bad send packets - transmit colisions: 0
Farit 11P1] Send octets 107000842
Enstalungen.. I

Schisen | dktusksieren | Duucken. | Hile

1397780107

[1] Ficha "Estadisticas" (Statistics)

Se muestran los siguientes valores estadisticos:

54

Dropped received packets — no resources indica la cantidad de paquetes
Ethernet validos descartados durante la recepciéon. Si la cantidad de paquetes
descartados es alta quiere decir que la carga en el sistema de bus es alta. En este
caso se debe intentar reducir la carga limitando especialmente los mensajes de
difusién y grupo, y en caso necesario, reduciendo el ciclo de 10 o el numero de
unidades PROFINET en una linea.

Bad received packets indica la cantidad de paquetes Ethernet defectuosos. Un
valor alto es indicio de fallos en el bus. En este caso se debe comprobar el cableado
y el apantallado de la red.

Received octets indica la cantidad de paquetes recibidos.

Dropped received packets — no resources indica la cantidad de paquetes
Ethernet validos descartados durante el envio. Si la cantidad de paquetes
descartados es alta quiere decir que la carga en el sistema de bus es alta. En este
caso se debe intentar reducir la carga limitando especialmente los mensajes de
difusién y grupo, y en caso necesario, reduciendo el ciclo de 10 o el numero de
unidades PROFINET en una linea.
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+ Bad send packets — transmit collisions indica la cantidad de paquetes de Ethernet
descartados debido a colisiones. En una red con switch no deberian producirse
colisiones.

» Send octets indica la cantidad de paquetes enviados.
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Parametrizacién con el registro de datos 47 PROFIdrive
Introduccién a los conjuntos de datos PROFINET

Con "Leer registro" (Read Record) y "Escribir registro" (Write Record), PROFINET
ofrece servicios aciclicos con los que se pueden transmitir datos de parametros entre
un controlador PROFINET (maestro) y un dispositivo PROFINET (esclavo). Este
intercambio de datos se produce a través de UDP (User Datagram Protocol) con una
prioridad baja como intercambio de datos de proceso.

PROFINET

Read / Write Record

SEW
PROFINET
Device

9007200916805643

Los datos utiles transportados mediante un servicio PROFINET aciclico se agrupan
como registro de datos. Cada registro de datos se direcciona de forma univoca segun
las siguientes caracteristicas:

« API|

* Numero de ranura

* Numero de subranura
+ Indice

Para el intercambio de parametros con unidades PROFINET de SEW-EURODRIVE, se
utiliza la estructura del registro de datos 47. La estructura del registro de datos 47 esta
definido como canal de parametros PROFINET para accionamientos en el perfil
PROFIdrive Tecnologia de accionamientos de la organizacion de usuarios de
PROFIBUS a partir de V4.0. A través de este canal de parametros se ponen a
disposicion distintos métodos de acceso a los datos de parametros de la unidad
PROFINET de SEW-EURODRIVE.
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7.2  Propiedades de las unidades PROFINET de SEW-EURODRIVE

Las unidades PROFINET de SEW-EURODRIVE, que admiten servicios Read Record
y Write Record aciclicos, cuentan todas con las mismas caracteristicas de
comunicacion. Lo principal es que las unidades se controlan mediante un controlador
PROFINET con datos de proceso ciclicos. Este controlador (normalmente un PLC)
puede ademas con Read Record y Write Record acceder de forma parametrizante a la
unidad PROFINET de SEW-EURODRIVE.

PROFINET
Controller

Ig Read / Write Record

l Cyclic IN/Out
=

Parameter Buffer 1 4/

SEW PROFINET
Interface

Process Data Parameter Buffer

Drive System

1701495179
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Estructura del canal de parametros PROFINET

La parametrizacién de los accionamientos se realiza por norma con el registro de
datos 47 segun el canal de parametros PROFIdrive-Base Mode Parameter Access de
la versién 4.0 del perfil. Por medio de la entrada Request-ID se diferencia entre el
acceso a los parametros segun el perfii PROFIdrive o segun los servicios SEW
MOVILINK®. La siguiente tabla muestra las posibilidades de codificacién de los distintos
elementos. La estructura del registro de datos para el acceso via PROFIdrive es
idéntica a la del acceso via MOVILINK®.

Record

READ / WRITE

PROFIdrive

Parameter Channel

DS47

SEW MOVILINK®

9007200917532939

Los siguientes servicios MOVILINK® son compatibles:

+ Canal de parametros MOVILINK® de 8 bytes con todos los servicios compatibles

con la unidad SEW, como

— Parametro READ
— Parametro WRITE
— Parametro WRITE volatil

— etc.

Los siguientes servicios PROFIdrive son compatibles:

» Lectura (parametro de solicitud) de los distintos parametros del tipo palabra doble

» Escritura (parametro de cambio) de los distintos parametros del tipo palabra doble

Campo

Request
Reference

Tipo de datos @ Valores

Unsigned8

0x00
0x01 —

reservado
OxFF

Request ID

Unsigned8

0x40
0x41

SEW MOVILINK® Service
SEW Data Transport

Response ID

Unsigned8

Response (+):
0x00

0x40
0x41

Response (=):
0xCo

0x41

reservado
SEW MOVILINK® Service (+)
SEW Data Transport

SEW MOVILINK® Service ()
SEW Data Transport

Axis

Unsigned8

0x00 — OxFF

n° de ejes 0 — 255

No. of
Parameters

Unsigned8

0x01 —0x13

1 - 19 DWORDs (240 data bytes)

Attribute

No. of Elements

Unsigned8

Unsigned8

Para SEW-MOVILINK® (Request ID = 0x40):
0x00 No service

0x10 READ Parameter

0x20 WRITE Parameter

0x40 Read Minimum

0x50 Read Maximum

0x60 Read Default

0x80 Read Attribute

0x90 Read EEPROM

0xAO0 — 0xFO

reservado

SEW Data Transport:

0x10 Valor

. 0x00 para parametros indexados

0x01 —0x75 Quantity 1 —117

Parameter
Number

Unsigned16

0x0000 — OxFFFF MOVILINK® parameter index

Subindex

Unsigned16

0x0000 SEW: siempre 0
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Campo Tipo de datos @ Valores
Format Unsigned8 0x43 Palabra doble
0x44 Fallo
No. of Values Unsigned8 0x00 — OXEA  Quantity 0 — 234

Error Value

Unsigned16 . 0x0080 + MOVILINK®-Additional Code Low
Para SEW-MOVILINK® 16 Bit Error Value
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Proceso parametrizacion con registro de datos 47

El acceso a los parametros se lleva a cabo con la combinacién de los servicios
PROFINET WRITE RECORD y READ RECORD. Con WRITE.request se envia la
orden de parametros al dispositivo 10. A continuacion se efectua el procesado interno
en la unidad.

El controlador envia entonces un READ.request para recoger la respuesta de
parametrizacion. La unidad SEW contesta con una respuesta positiva READ.response.
Los datos utiles contienen la respuesta de la parametrizacion de la orden de
parametrizacion enviada anteriormente con WRITE.request (véase la figura siguiente).
Este mecanismo sélo es aplicable a un controlador PROFINET.

La siguiente figura muestra la secuencia de mensajes para el acceso a los parametros
mediante READ/WRITE RECORD:

| |
| | .
Controller PROFINET ! SEW-Drive
| |
Parameter o WRITE.req DS47 o
Request '1 with data (parameter request) '1 “~_ Parameter
I | \ Request
| | I
! | !
L WRITE.res L
T without data |
f ! !
Lo |
| |
o READ.req DS47 !
0 without data TN Parameter
i i \ Processing
\
| | \
I | |
I | |
I | |
| | |
I | I
I | |
| | 1
I | I
I I |
l L
| ) Parameter
- Parameter L READ.res(+) 1 Response
- Response i with data (parameter response) i
l l
| 1

1662812427
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7.3.2 Secuencia de procesamiento del controlador

Cuando la duracion del ciclo del bus es muy corta, la peticion de respuesta de
parametrizacion tiene lugar antes de que el dispositivo SEW haya finalizado el acceso
a los parametros. De forma que los datos de respuesta del dispositivo SEW todavia no
estan preparados. En este estado, el dispositivo SEW retrasa la respuesta en la
solicitud READ REQUEST.

Enviar Write.request con
datos de parametros

Comprobar\  Write.response

Write. negativa
€Sponse,

Write.response
positiva

Enviar Read.requset

Y

Read.
response Sj
negativa o tiempo
de desbor-
damiento,

A

No

A\ A\
ERROR en la transmisioén

de parametros, cancelada

1662819851

Manual — MOVIFIT® nivel funcional "Classic" con interface PROFINET-IO

61



62

(‘ I > Parametrizacién con el registro de datos 47 PROFIdrive
@ Estructura del canal de parametros PROFINET

7.3.3 Direccionamiento de convertidores de nivel inferior

La estructura del registro de datos DS47 define un elemento axis(eje). Con este
elemento puede accederse a accionamientos de ejes mudltiples, los cuales son
accionados en una interface PROFINET comun. El elemento axis direcciona por tanto
una unidad a un nivel inferior de la interface PROFINET.

Direccionamiento Con el ajuste axis = 0 se accede a los parametros de la electrénica de control
de un MOVIFIT® MOVIFIT™.
en PROFINET

Con el ajuste axis = 1 se accede a la etapa de potencia integrada de MOVFIT-SC/FC.

PROFINET
10-Controller

Cyclic OUT Data

\ PD
Read/Write Cyclic IN Data
Record

Read/Write
Record

L)
11118 11
__J

1662855051

Axis = 0 => Control MOVIFIT® con interface de bus de campo

Axis = 1 => Etapa de potencia MOVIFIT®-SC/FC
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7.3.4 Ordenes de parametros MOVILINK®

Ejemplo de la
lectura de un
parametro
mediante
MOVILINK®

El canal de parametros MOVILINK® de los convertidores SEW se integra directamente
en la estructura del registro de datos 47. Para el intercambio de drdenes de
parametrizacion MOVILINK® se utiliza el Request-ID Ox40éSEW MOVILINK® Service).
El acceso a los parametros con los servicios MOVILINK® se realiza siempre con la
estructura descrita a continuacién. Para ello se usa la secuencia de mensajes tipica del
registro de datos 47.

Request-ID: 0x40 Servicio SEW MOVILINK®

En el canal de parametros MOVILINK®, el servicio propiamente dicho viene definido por
el elemento Attribute del registro de datos. La media palabra alta de este elemento se
corresponde con el cédigo de servicio MOVILINK®.

Las siguientes tablas muestran a modo de ejemplo la estructura de los datos Utiles
WRITE.request y READ.response para la lectura de un unico parametro mediante el
canal de parametros MOVILINK®. En este ejemplo se lee el firmware de la etapa de
potencia de MOVIFIT® (direccion SBus 1).

Envio de una orden de parametro

La tabla muestra la codificacion de los datos utiles para el servicio WRITE.request. Con
el servicio WRITE.request se envia la orden de parametrizacion al convertidor. Se lee
la versién del firmware de la etapa de potencia con la direccién SBus 1.

Servicio WRITE.request Descripcion
API 0 Fijadoa 0
Slot_Number 0 Indistinto (no se evalta)
Subslot_Number | 1 Fijado a 1
Index 47 indice del registro de datos para la orden de parametro; indice
constante 47
Length 10 Datos de usuario de 10 bytes para la orden de parametro
Byte | Campo Valor Descripcion
0 Request Reference 0x01 Numero de referencia individual para la orden de
parametrizacion; se refleja en la respuesta de
parametro
Request ID 0x40 Servicio SEW MOVILINK®
2 Direccién SBus de la etapa 0x01 Numero de eje; 1 = Direccién de SBus 1
de potencia de MOVIFIT®-FC
3 No. of Parameters 0x01 1 parametro
4 Attribute 0x10 MOVILINK® Service "READ Parameter"
5 No. of Elements 0x00 0 = acceso a valor directo, sin subelemento
6,7 Parameter Number 0x206C MOVILINK® index 8300 = "Version Firmware"
8,9 Subindex 0x0000 Subindex 0

Consulta de respuesta de parametro

La tabla muestra la codificacion de los DATOS UTILES de READ.request con
indicacion del encabezado PROFINET.

Servicio READ.request Descripcién

API 0 Fijadoa 0

Slot_Number 0 Indistinto (no se evalta)

Subslot_Number | 1 Fijado a 1

Index 47 indice del registro de datos para la orden de parametro;
indice constante 47

Length 240 Longitud maxima de la memoria intermedia de respuesta en el
maestro
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Respuesta de parametrizacionpositiva de MOVILINK®

La tabla muestra los datos utiles READ.response con los datos de respuesta positivos
de la orden de parametrizacion. Se devuelve a modo de ejemplo el valor del pardametro
para el indice 8300 (version de Firmware).

Servicio READ.request Descripcion
API 0 Fijadoa 0
Slot_Number 0 Indistinto (no se evalua)

Subslot_Number | 1

Fijadoa 1

Index 47 indice del registro de datos para la orden de parametro; indice
constante 47

Length 10 Longitud maxima de la memoria intermedia de respuesta en el
maestro

Byte | Campo Valor Descripcion

0 Response Reference 0x01 | Numero de referencia reflejado por la orden de

parametrizacion

1 Response ID 0x40 Respuesta positiva de MOVILINK®

2 Axis 0x01 | Namero de eje reflejado; 1 = Direccién de SBus 1

3 No. of Parameters 0x01 1 parametro

4 Format 0x43 Formato de parametro: Palabra doble

5 No. of values 0x01 1 valor

6,7 Value High 0x311C Parte alta del parametro

8,9 Value Low 0x7289 Parte baja del pardmetro

| Descodificacion:
0x 311C 7289 = 823947913 dec
>> Version Firmware 823 947 9.13

Las siguientes tablas muestran a modo de ejemplo la estructura de los servicios WRITE
y READ para la escritura volatil del valor 1500 en el parametro P302 Velocidad méaxima
(indice 8517.0). Para este fin se utiliza el servicio WRITE Parameter volatile de

MOVILI

NK®.

Envio de la peticion "WRITE parameter volatile”

Servicio
API 0
Slot_Number 0

WRITE.request

Descripcion

| Fijado a 0
Indistinto (no se evalta)

Subslot_Number | 1

Fijadoa 1

Index 47 indice del registro de datos para la orden de parametro; indice
constante 47

Length 16 Datos utiles de 16 bytes para la memoria de la orden

Byte | Campo Valor Descripcion

0 Request Reference 0x01 Numero de referencia individual para la orden de
parametrizacion; se refleja en la respuesta de
parametro

Request ID 0x40 Servicio SEW MOVILINK®

2 Axis 0x01 Numero de eje; 1 = Direccion de SBus de la
etapa de potencia de MOVIFIT®-FC

3 No. of Parameters 0x01 1 parametro

4 Attribute 0x30 Servicio "Write Parameter volatile" de
MOVILINK®

5 No. of Elements 0x00 0 = acceso a valor directo, sin subelemento

6,7 Parameter Number 0x2145 indice de parametro 8517 = P302 Velocidad
maxima

8,9 Subindex 0x0000 Subindice 0

10 Format 0x43 Palabra doble

11 No. of values 0x01 Modificar 1 valor de parametro
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Byte | Campo Valor Descripcion
12, 13 | Value High Word 0x0000 Parte alta del valor de parametro
14, 15 | Value Low Word 0x0BB8 Parte baja del valor de parametro

Una vez enviado este WRITE.request se recibe WRITE.response. Siempre y cuando no
haya surgido ningun conflicto de estado en el procesamiento del canal de parametros
se recibira una WRITE.response positiva. De lo contrario, en Error_code 1 aparece el

fallo de estado.

Consulta de respuesta de parametro

La tabla muestra la codificacion de los datos utiles de WRITE.request con indicacion del
encabezado PROFINET.

Servicio READ.request Descripcion

API 0 Fijadoa 0

Slot_Number 0 Indistinto (no se evalta)

Subslot_Number 1 ' Fijado a 1

Index 47 indice del registro de datos para la orden de parametro; indice
constante 47

Length 240 Longitud maxima de la memoria de respuesta en el maestro

Respuesta pos

itiva a "WRITE Parameter volatile"

Servicio READ.response @ Descripcion

API 0 ' Fijadoa 0

Slot_Number 0 Indistinto (no se evalua)

Subslot_Number | 1 Fijado a 1

Index 47 . indice del registro de datos para la orden de parametro; indice

constante 47

Length 4 Datos utiles de 4 bytes en la memoria de respuesta

Byte | Campo Valor Descripcion

0 Response Reference 0x01 Numero de referencia reflejado por la orden de

parametrizacion

1 Response ID 0x40 Respuesta positiva de MOVILINK®
Axis 0x01 Numero de eje reflejado; 1 = Direccién de SBus 1
No. of Parameters 0x01 . 1 parametro

Respuesta de

La siguiente tabla muestra la codificacion de una respuesta negativa de un servicio

parametro MOVILINK®. En caso de respuesta negativa se ajusta el bit 7 en el Response-ID.
negativa — e
Servicio WRITE.response Descripcion
API 0 Fijado a 0
Slot_Number 0 Indistinto (no se evalla)
Subslot_Number | 1 Fijado a 1
Index 47 indice del registro de datos para la orden de parametro; indice
constante 47
Length 8 Datos utiles de 8 bytes en la memoria de respuesta
Byte | Campo Valor Descripcion
Response Reference 0x01 . Numero de referencia reflejado por la orden de
parametrizacion
1 Response ID 0xCO . Respuesta negativa de MOVILINK®
2 Axis 0x01 Numero de eje reflejado; 1 = Direcciéon de SBus 1
3 No. of Parameters 0x01 1 parametro
4 Format 0x44 Fallo
5 No. of values 0x01 1 codigo de fallo
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Codigos de retorno
de MOVILINK® de
la parametrizacion
para PROFINET

Byte

Campo

Valor Descripcion

6,7

Error value

0x0811 MOVILINK® Return-Code
p. €j. Error-Class 0x08, Add.-Code 0x11
véase el apartado "Cddigos de retorno
MOVILINK® de la parametrizacion para
PROFINET"

La siguiente tabla muestra los codigos de retorno que la interface SEW PROFINET
devuelve en caso de surgir un fallo durante el acceso a los parametros PROFINET.

MOVILINK® Descripcion

Codigo de retorno

(hex)

0x0810 indice no autorizado, indice de parametros no disponible en la unidad

0x0811 Funcion/parametro no existente

0x0812 Solo permitido acceso de lectura

0x0813 Bloqueo de parametros activo

0x0814 Ajuste de fabrica activado

0x0815 Valor demasiado alto para el parametro

0x0816 Valor demasiado bajo para el parametro

0x0817 Falta la tarjeta opcional necesaria

0x0818 Fallo en el software del sistema

0x0819 Acceso a los parametros solo via interface de proceso RS-485

0x081A Acceso a los parametros sélo via interface de diagnostico RS-485

0x081B Parametro protegido contra acceso

0x081C Es necesario el bloqueo del regulador

0x081D Valor no valido para parametro

0x081E Se ha activado el ajuste de fabrica

0x081F El parametro no se ha guardado en la EEPROM

0x0820 El parametro no puede modificarse con etapa de salida habilitada/reservado

0x0821 Reservado

0x0822 Reservado

0x0823 El parametro sélo puede modificarse en caso de parada del programa IPOS

0x0824 El parametro sélo puede ser modificado estando desactivado el autoajuste

0x0505 Codificacién incorrecta del byte de gestion y reservado

0x0602 Fallo de comunicacion entre el sistema del convertidor y la interface de bus de
campo

0x0502 Tiempo de desbordamiento de la conexién de nivel inferior (p. ej. durante el reset
o con fallo del sistema)

0x0608 Codificacion incorrecta del campo de formato
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7.3.5 Ordenes de parametro PROFIdrive

jde

Ejemplo de lectura
de un parametro
conforme a
PROFIdrive

El canal de parametros PROFIdrive de los convertidores SEW se integra directamente
en la estructura del registro de datos 47. El acceso a los parametros con los servicios
PROFIdrive se realiza siempre con la estructura descrita a continuacién. Se usa para
ello la secuencia de mensajes tipica del registro de datos 47. Puesto que PROFIdrive
solamente define los dos Request-IDs

Request-ID: 0x01 Request Parameter (PROFIdrive)
Request-ID: 0x02 Change Parameter (PROFIdrive)

s6lo puede utilizarse un acceso limitado a los datos en comparacion con los servicios
MOVILINK®.

NOTA

El Request-ID = 0x02 = Change Parameter (PROFIdrive) genera un acceso
remanente de escritura al parametro seleccionado. Como consecuencia, con cada
acceso de escritura se hace una escritura en la Flash/EEPROM interna del
convertidor. Si existe la necesidad de escribir parametros ciclicamente en intervalos
breves, utilice el servicio "WRITE Parameter volatile" de MOVILINK®. Con este
servicio se modifican los valores de los parametros soélo en la RAM del convertidor.

Las siguientes tablas muestran a modo de ejemplo la estructura de los datos utiles
WRITE.request y READ.response para la lectura de un unico parametro mediante el
canal de parametros MOVILINK®.

Envio de una orden de parametro

La tabla muestra la codificacion de los datos utiles para el servicio WRITE.request con
indicacion del encabezado PROFINET. Con el servicio WRITE.request se envia la
orden de parametrizacién al convertidor.

Servicio: WRITE.request Descripcion

Slot_Number 0 Indistinto, (no se evalua)

Index 47 indice del registro de datos; indice constante 47

Length 10 Datos utiles de 10 bytes para la orden de parametro

Byte  Campo Valor Descripcion

0 Request Reference 0x01 Numero de referencia individual para la orden
de parametrizacion; se refleja en la respuesta de
parametro

1 Request ID 0x01 Parametro de orden (PROFIdrive)

2 Axis 0x01 Numero de eje; 1 = Direccion de SBus 1

3 No. of Parameters 0x01 1 parametro

4 Attribute 0x10 Acceso al valor del parametro

5 No. of Elements 0x00 0 = acceso a valor directo, sin subelemento

6,7 Parameter Number 0x206C MOVILINK® index 8300 = "Version Firmware"

8,9 Subindex 0x0000 Subindice 0

Consulta de respuesta de parametro

La tabla muestra la codificacion de los DATOS UTILES de READ.request con
indicacion del encabezado PROFINET.

Servicio: READ.request Descripcion

Slot_Number 0 Indistinto, (no se evalua)

Index 47 indice del registro de datos; indice constante 47

Length 240 Longitud maxima de la memoria de respuesta en el controlador
PROFINET
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Respuesta de parametrizacion positiva de PROFIdrive

La tabla muestra los datos utiles READ.response con los datos de respuesta positivos
de la orden de parametrizacion. Se devuelve a modo de ejemplo el valor del pardmetro
para el indice 8300 (version de Firmware).

Servicio: READ.request Descripcion
Slot_Number 0 Indistinto, (no se evalua)
Index 47 indice del registro de datos; indice constante 47
Length 10 Datos utiles de 10 bytes en la memoria de respuesta
Byte | Campo Valor Descripcion
Response Reference 0x01 Numero de referencia reflejado por la orden de
parametrizacion
1 Response ID 0x01 Respuesta positiva para "Request Parameter"
2 Axis 0x01 Numero de eje reflejado; 1 = Direccién de SBus 1
3 No. of Parameters 0x01 . 1 parametro
4 Format 0x43 Formato de parametro: Palabra doble
5 No. of values 0x01 1 valor
6,7 Value High 0x311C . Parte alta del parametro
8,9 Value Low 0x7289 Parte baja del parametro

Descodificacion:
0x 311C 7289 = 823947913 dec
>> Version Firmware 823 947 9.13

Las siguientes tablas muestran a modo de ejemplo la estructura de los servicios WRITE
y READ para la escritura remanente del parametro P302 Velocidad méaxima (véase
"Ejemplo de escritura de un parametro mediante MOVILINK®"). Para este fin se utiliza

el servicio Change Parameter de PROFIdrive.

Envio de la orden "WRITE parameter”

Servicio: WRITE.request | Descripcion

Slot_Number 0 Indistinto, (no se evalua)

Index 47 indice del registro de datos; indice constante 47

Length 16 Datos utiles de 16 bytes para la memoria de la orden

Byte | Campo Valor Descripcion

0 Request Reference 0x01 Numero de referencia individual para la orden de
parametrizacion; se refleja en la respuesta de
parametro

1 Request ID 0x02 Change Parameter (PROFIdrive)

2 Axis 0x01 . Numero de eje; 1 = Direccion de SBus 1

3 No. of Parameters 0x01 1 parametro

4 Attribute 0x10 Acceso al valor del parametro

5 No. of Elements 0x00 . 0 = acceso a valor directo, sin subelemento

6,7 Parameter Number 0x2145 inc}iqe de parametro 8517 = P302 Velocidad
maxima

8,9 Subindex 0x0000 Subindice 0

10 Format 0x43 Palabra doble

11 No. of values 0x01 . Modificar 1 valor de parametro

12, 13 | Value High Word 0x0000 Parte alta del valor de parametro

14, 15 | Value Low Word 0x0BB8 Parte baja del valor de parametro
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Una vez enviado este WRITE.request se recibe WRITE.response. Siempre y cuando no
haya surgido ningun conflicto de estado en el procesamiento del canal de parametros
se recibira una WRITE.response positiva. De lo contrario, en Error_code_1 aparece el
fallo de estado.

Consulta de respuesta de parametro

La tabla muestra la codificacion de los datos utiles de WRITE.request con indicacién del
encabezado PROFINET.

Servicio Write.request Descripcion

Slot_Number X Indistinto (no se evalta)

Index 47 indice del registro de datos

Length 240 Longitud méxima de la memoria de respuesta en el controlador
PROFINET

Respuesta positiva a "WRITE Parameter”

Servicio: READ.response | Descripcion

Slot_Number 0 Indistinto, (no se evalta)

Index 47 . indice del registro de datos; indice constante 47

Length 4 Datos utiles de 4 bytes en la memoria de respuesta

Byte | Campo Valor Descripcion

0 Response Reference 0x01 . Numero de referencia reflejado por la orden de

parametrizacion

1 Response ID 0x02 . Respuesta positiva de PROFIdrive
Axis 0x01 Numero de eje reflejado; 1 = Direcciéon de SBus 1
No. of Parameters 0x01 1 parametro

La siguiente tabla muestra la codificacion de una respuesta negativa de un servicio
PROFIdrive. En caso de respuesta negativa se ajusta el bit 7 en el Response ID.

Servicio: READ.response @ Descripcion

Slot_Number 0 Indistinto, (no se evalua)

Index 47 indice del registro de datos; indice constante 47

Length 8 Datos utiles de 8 bytes en la memoria de respuesta

Byte | Campo Valor Descripcion

0 Response Reference 0x01 Numero de referencia reflejado por la orden de
parametrizacion

1 Response ID 0x810x82 Respuesta negativa para "Request Parameter"
Respuesta negativa para "Change Parameter”

2 Axis 0x01 Numero de eje reflejado; 1 = Direccion de SBus 1

3 No. of Parameters 0x01 1 parametro

4 Format 0x44 Fallo

5 No. of values 0x01 1 codigo de fallo

6,7 Error value 0x0811 MOVILINK® Return-Code
p. €j. Error-Class 0x08, Add.-Code 0x11
véase el apartado "Cddigos de retorno
MOVILINK® para PROFINET"
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Codigos de retorno  Esta tabla muestra la codificacion del nUmero de error en la respuesta de parametro de
PROFIdrive para PROFIdrive segun el perfil V3.1 de PROFIdrive. Esta tabla es valida si se utilizan los
PROFINET servicios PROFIdrive "Request Parameter" y/o "Change Parameter".
Fallo n° Significado Utilizado en
0x00 Numero de parametro Acceso a parametro no disponible
inadmisible
0x01 El valor del parametro no Cambiar el acceso al valor del parametro que no puede
puede modificarse modificarse
0x02 Valor minimo o maximo Cambiar el acceso al valor que se encuentra fuera del limite
superado
0x03 Subindice incorrecto Acceso a subindice no disponible
0x04 Sin orden Acceso sin subindice a parametro no indexado
0x05 Tipo de datos incorrecto Sustituir el acceso por un valor que no corresponde con el
tipo de datos del parametro
0x06 Ajuste no permitido (sélo es | Ajustar el acceso a un valor > 0 en los casos en que no esté
posible reiniciarlo) permitido
0x07 No puede modificarse el Acceso a un elemento de la descripcion que no puede
elemento de descripcion modificarse
0x08 Reservado (PROFIdrive perfil V2: peticion PPO-Write en IR no
disponible)
0x09 No se dispone de ninguna Acceso a una descripcion no accesible (se dispone del valor
descripcion del parametro)
0x0A Reservado (PROFIdrive perfil V2: grupo de acceso incorrecto)
0x0B Sin prioridad operativa Acceso sin derechos para modificar los parametros
0x0C Reservado (PROFIdrive perfil V2: contrasefia errénea)
0x0D Reservado (PROFlIdrive perfil V2: no es posible leer el texto en una
transferencia de datos ciclica)
0x0E Reservado (PROFIdrive perfil V2: no es posible leer el nombre en una
transferencia de datos ciclica)
Ox0F No existe un orden del texto = Acceso a un orden del texto no disponible (se dispone del
valor del parametro)
0x10 Reservado (PROFIdrive perfil V2: sin PPO-Write)
0x11 No es posible ejecutar la No es posible el acceso por el momento; no hay mas
solicitud debido al modo de = explicaciones acerca de la causa
funcionamiento
0x12 Reservado (PROFIdrive perfil V2: otro fallo)
0x13 Reservado (PROFIdrive perfil V2: no es posible leer los datos en un
intercambio ciclico)
0x14 Valor no permitido Cambiar el acceso con un valor que se encuentra dentro del
rango permitido pero que no es admisible debido a otras
razones a largo plazo (parametro con valores independientes
definidos)
0x15 Respuesta demasiado larga = La longitud de la respuesta actual supera la longitud maxima
transmisible
0x16 Direcciones de parametros | Valor no permitido o valor no admisible para este atributo,
no admisibles este numero de elementos, el niUmero de parametros, el
subindice o una combinacién de dichos factores
0x17 Formato incorrecto Peticion de escritura: Formato no admisible o formato de
datos de parametros incompatible
0x18 El nimero de valores no es | Peticién de escritura: el nimero de valores de los datos de
coherente parametros no se corresponde con el nimero de elementos
en la direccion de los parametros
0x19 El eje no existe Acceso a un eje que no existe
hasta Ox64 | Reservado -
0x65-0xFF | dependiendo del fabricante | —
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7.4 Lectura o escritura de parametros mediante el registro de datos 47

7.41
NOTA

fude

Ejemplo de programa para SIMATIC S7

+ En la pagina web de SEW (www.sew-eurodrive.com), dentro del apartado
"Software", tiene a su disposicion el ejemplo de programa "Componente funcional
canal de parametros MOVILINK®".

+ Este ejemplo muestra como servicio especial gratuito no vinculante sélo el
procedimiento general para la creacion de un programa PLC. Por tanto, no nos
responsabilizamos del contenido del programa-ejemplo.

Activacion del
componente
funcional:

"Instance_
of FB1OO™

BELGEZ =

BELGEZ =

WELEEZ129 =
WELGED =

MD3&
"FB10O0:
WriteData"™ =
DBZ01
"Instance_
of_ SFR52Z™ —

DBZ0Z
"Instance_
of_ SFR53™ —

M13_.0

"FB10O0:
Start_

SERVICE" =i

M13_1
"FB10O0:
busy" —

M13_2Z
"FB100:
SERVICE_

done" =

"DE-V1-
Parameterhandling™

EN

Drive_TIO
Address

bService
blxis

wParamete
rIndex

wiubInde:x

dwWriteDa
ta

InstanzDB
_SFESZ

InstanzDB
_SFESZ

fhctivate

bBError
fBusy

dwData
fhone ENO

ME4
"FB100:
Error_

~Code™

tn

MD40
"FB100:
ReadData|E

~rror™
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Comentario sobre
el componente
funcional:

Write service: x2h
Wiring of FB:

"bService":
"bAxis":
"wParameterindex":
"wSubIndex":
"dwWriteData":

"fActivate"
"fBusy":
"fDone":
"bError"

"dwData":

"Drive IO Address":

’

fixed setpoint: P160, index 8489d = 2129h

(INT)
(BYTE)
(BYTE)
(WORD)
(WORD)
(DWORD)

"InstanzDB SFB52 (BLOCK_DB)
"InstanzDB SFB53 (BLOCK DB)

(BOOL)
(BOOL)
(BOOL)
(BYTE)

Input address of the process data =>Hardware config.
Read: 0lh; Write 02h, volatile writing 03h
Sub address/SBUS address of lower-level device
Parameter index

MOVILINK subindex = 0

Parameter data for WRITE service

Instance DB for the SFB52

Instance DB for the SFB53

Activation bit

Parameter service is active

Parameter service was executed

No error = 0; S7 error = 1; TimeOut = 2;
MOVILINK error = 3

(DWORD) bError = 0 => Parameter value after READ service

bError = 1 => S7 error code

9007201002905099

7.4.2 Datos técnicos PROFINET para MOVIFIT® nivel funcional "Classic"

Archivo GSD para PROFINET:
Nombre del médulo para la planificacion de SEW-MTX-CLASSIC

proyecto:

GSDML-V2.xx-SEW-MTX-AAAAMMDD.xmI"

Registro de datos compatible:

indice 47

Numero de ranura compatible:

Recomendado: 0

Cadigo de fabricante:

10A hex (SEW-EURODRIVE)

ID de perfil:

0

Longitud max.

240 bytes

1) AAAAMMDD es la fecha

7.4.3 Cdbdigos de fallo de los servicios PROFINET

Esta tabla muestra los posibles codigos de fallo de los servicios PROFINET que pueden
surgir en caso de producirse una anomalia en la comunicacion en el nivel de mensaje
de PROFINET. Esta tabla puede resultarle util si quiere escribir un componente de
parametrizacion propio basandose en los servicios PROFINET, ya que estos codigos

de fallo se envian directamente en el nivel del mensaje.

Bit:| 7 | 6

5

4

313|260

Error_Class

Error_Code

1663318411

Error_Class
(from PROFINET
specification)

Error_Code PROFINET parameter channel
(from PROFINET
specification)

0x0 — 0x9 hex = reserved

O0xA = application

0x0 = read error

0x1 = write error

0x2 = module failure

0x3 — 0x7 = reserved

0x8 = version conflict

0x9 = feature not supported
OxA — OxF = user specific
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Parametrizacién con el registro de datos 47 PROFIdrive (‘ I >

Lectura o escritura de parametros mediante el registro de datos 47 @
Error_Class Error_Code PROFINET parameter channel
(from PROFINET (from PROFINET
specification) specification)
0xB = access 0x0 = invalid index 0xBO0 = No data block Index 47 (DB47);

parameter requests are not supported

0x1 = write length error
0x2 = invalid slot

0x3 = type conflict

0x4 = invalid area

0x5 = state conflict 0xB5 = Access to DB 47 temporarily not
possible due to internal processing status

0x6 = access denied

0x7 = invalid range 0xB7 = WRITE DB 47 with error in the DB 47
header

0x8 = invalid parameter
0x9 = invalid type
0xA to OxF = user specific

0xC = resource 0x0 = read constraint conflict
0x1 = write constraint conflict
0x2 = resource busy

0x3 = resource unavailable
0x4 — 0x7 = reserved

0x8 — OxF = user specific

0xD — OxF = user specific
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8 Diagnéstico de fallos en el funcionamiento en PROFINET 10

El procedimiento de diagndstico descrito a continuacién le mostrard el modo de
proceder para el analisis de fallos del problema siguiente:

«  MOVIFIT® nivel funcional "Classic" no funciona con PROFINET 10

8.1  Procedimiento del diagndstico

Estado de partida:

«  MOVIFIT® nivel funcional "Classic" esta conectado fisicamente a PROFINET 10
«  MOVIFIT® nivel funcional "Classic" esta planificado en el controlador IO y la comunicacion de bus esta activa

¢ Esta conectado el conector de bus
Ethernet X30, X317

Si
1

¢ Cual es el estado de los LED
"link/act 1" y "link/act 2"?

Verde

¢,Como se comporta el LED "BUS-
F"?

Apagado
1

MOVIFIT® tiene comunicacion a
Ethernet

l

FIN DEL DIAGNOSTICO

No — * Conecte el conector de bus.

El MOVIFIT® nivel funcional "Classic" sefializa que el

controlador PROFINET 10O no ha establecido todavia
APAGADO — ningun enlace de comunicacion.

» Compruebe el cableado del bus.

* Conecte el controlador PROFINET IO e inicielo

El MOVIFIT® nivel funcional "Classic" no esta planificado
todavia o esta mal planificado.

Amarillo o rojo : ;
) + Compruebe las direcciones IP y el nombre de la

unidad

l

¢ Nombre PROFINET N + Adapte el

A o)

idéntico? . nombre

PROFINET.

Si
)

Puede que haya planificado el tipo de unidad equivocado

o haya definido una configuracion incorrecta.

» Elimine la planificacién de proyecto para el MOVIFIT®
nivel funcional "Classic" de la red PROFINET IO.

* Realice una nueva planificacion de proyecto para el
MOVIFIT® nivel funcional "Classic" seleccionando la
denominacion de unidad "MOVIFIT® CLASSIC".

» Asigne el rango de direcciones para el sistema de

control.
» Cargue la planificacién de proyecto en el controlador
PROFINET IO.
+ Inicie de nuevo la comunicacion de bus.
!
+ Conecte el
¢, Como se comporta el LED Roio controlador
"BUS-F"? / PROFINET IO e
inicielo
Apagado
1

FIN DEL DIAGNOSTICO
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v

8.2 Tiempo de desbordamiento de bus de campo

La desconexion del maestro del bus de campo o un circuito abierto en el cableado del
bus de campo genera un tiempo de desbordamiento del bus de campo en MOVIFIT®.
ElI LED "BUS-F" indica que no se reciben datos utiles nuevos. Los datos de proceso de
todas las unidades se ajustan en "0". Es decir, que todos los accionamientos
conectados a MOVIFIT® se paran. Ademas, todas las salidas digitales se ponen a "0".

A iPELIGRO!

Peligro de aplastamiento por el arranque accidental del accionamiento.

Lesiones graves o fatales.

« ElI fallo "Tiempo de desbordamiento de bus de campo" se reajusta
automaticamente. Esto significa que los accionamientos reciben de nuevo los
datos de salida del proceso actuales desde el controlador después de que se haya
restablecido la comunicacién con el bus de campo.

» Si por motivos de seguridad esto no estuviera permitido para la maquina,
desconecte la unidad del sistema de alimentacién antes de iniciar los trabajos para
la correccion.
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9 Descripcion de los datos del proceso

9.1 Imagen de proceso de diagnostico
La siguiente figura muestra la codificacion de estado de MOVIFIT®:

Estado 2 bytes MOVIFIT®
Maestro Byte n+1 Byte n
del bus (=1 [15[14|13[12]11]10[ 9[8[ 7[6]5]4[3]2]1]0 |j<j:| MOVIFIT®
de campo — T

0: Interruptor de mantenimiento
(Red OFF)
Estado ——1: Subtension 24 V-S
MOVIFIT® (tension de actores)
2: Tension de convertidor
no aplicada (24 V-P)

3..6: Reservado =0

7: MOVIFIT®
Fallo de sistema

©

: Sobrecarga tension de actuadores DO00

©

: Sobrecarga tension de actuadores DO01

10: Sobrecarga tension de actuadores DO02

11: Sobrecarga tension de actuadores DO03

12: Sobrecarga tension de sensores
grupo |

13: Sobrecarga tension de sensores
grupo Il

14: Sobrecarga tension de sensores
grupo Il

15: Sobrecarga tensiéon de sensores
grupo IV

2658266379

NOTA

Si no se cablea la tension de actuadores 24V_S, el bit 1 esta puesto
permanentemente a "1".

e

La siguiente tabla muestra la informacion de diagnédstico de MOVIFIT® que se prepara
para la evaluacion en la aplicacion de PLC superior. Las sefales se transmiten al
control mediante parametros y, si fuera preciso, a través del canal de datos de proceso.

El estado de comunicacién logica "0" sefializa con cada sefal el estado OK para
asegurar que al iniciarse los sistemas (inicializacién de bus con datos de usuario = 0)
las secuencias de inicio asincronas del maestro de bus y del PLC no provoquen
mensajes de diagndstico incorrectos.

Bit de Nombre de diagnéstico | Funcién y codificacion
estado de | via bus
MOVIFIT®
0 Interruptor de Interruptor de mantenimiento (tensién de red OFF)
mantenimiento 1 = Interruptor de mantenimiento accionado (red desconectada)
(red OFF) 0 = OK (no confirmado)
1 Subtension 24V-S No alcanzado el valor limite para la tensiéon de actuadores
D000..03
1 = Valor limite no alcanzado
0=0K
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Bit de
estado de
MOVIFIT®

Nombre de diagnéstico
via bus

Funcion y codificacion

2

Tension de convertidor
no aplicada (24V-P)

Presencia de 24V_P para convertidor integrado (FC) o
MOVIMOT® externo

1 =24V_P no presente

0=24V_P OK

Fallo de sistema
MOVIFIT®

Sobrecarga tension de
actuadores DO00

Fallo de sistema MOVIFIT®

1 = Existe fallo de sistema MOVIFIT®

0=0K

Cortocircuito/sobrecarga de la alimentacion de actuadores para
salida digital DO0O

1 = Cortocircuito/sobrecarga DO00
0=0K

Sobrecarga tension de
actuadores DO01

Cortocircuito/sobrecarga de la alimentacion de actuadores para
salida digital DO01

1 = Cortocircuito/sobrecarga DO01

0=0K

10

Sobrecarga tension de
actuadores DO02

Cortocircuito/sobrecarga de la alimentacion de actuadores para
salida digital DO02

1 = Cortocircuito/sobrecarga DO02

0=0K

1"

Sobrecarga tension de
actuadores DO03

Cortocircuito/sobrecarga de la alimentacion de actuadores para
salida digital DO03

1 = Cortocircuito/sobrecarga DO03

0=0K

12

13

14

Sobrecarga tension de
sensores grupo |

Sobrecarga tension de
sensores grupo |l

Sobrecarga tension de
sensores grupo lli

Cortocircuito/sobrecarga de la alimentacion de sensores grupo |
(VO24-I)

1 = Cortocircuito/sobrecarga alimentacién de sensores

0 = Alimentacién de sensores OK

Cortocircuito/sobrecarga de la alimentacién de sensores grupo I
(VO24-Il)

1 = Cortocircuito/sobrecarga alimentacién de sensores

0 = Alimentacién de sensores OK

Cortocircuito/sobrecarga de la alimentacion de sensores

grupo Il (VO24-111)

1 = Cortocircuito/sobrecarga alimentacién de sensores
0 = Alimentacion de sensores OK

15

Sobrecarga tension de
sensores grupo IV

Cortocircuito/sobrecarga de la alimentacion de sensores
grupo IV (VO24-1V)

1 = Cortocircuito/sobrecarga alimentacion de sensores
0 = Alimentacion de sensores OK
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9.2 Imagen de proceso de las E/S digitales
Hay disponibles 16 sefales de bornas
+  MOVIFIT®-MC (PROFIBUS, PROFINET o DeviceNet): 6Dl o 12DI/4DO
+  MOVIFIT®-FC/SC (PROFINET): 16Dl o 12DI/4DO

Las salidas digitales solo estaran activas si se han planificado para el bus de campo.
En este caso, se reflejan como estado las informaciones de salida de las salidas
digitales en las bornas de entrada digitales (de valor mas alto). Durante la inicializacion
del MOVIFIT® (sin configuracion de bus), estas sefiales normalmente esta conectadas
a las entradas digitales.

9.21 Bytes de entrada con 16 DI
La siguiente figura muestra la estructura del byte de entrada con 16 DI:

NOTA

La estructura siguiente es valida para

«  MOVIFIT®-MC (PROFIBUS, PROFINET o DeviceNet)
«  MOVIFIT®-FC/SC (PROFINET)

fde

Entradas digitales 2 bytes (16DI)

Zﬂ;e;ltjrsocj ]15|14|13|12|11|10|9|8}7|6|5|4|3|2|1 |0 Uc: MOVIFIT®
de campo

Entrada digital DI 00
Entrada digital DI 01
Entrada digital DI 02
Entrada digital DI 03
Entrada digital DI 04
Entrada digital DI 05
Entrada digital DI 06
Entrada digital DI 07
Entrada digital DI 08

Entrada digital DI 09

Entrada digital DI 10

Entrada digital DI 11

Entrada digital DI 12

Entrada digital DI 13

Entrada digital DI 14

Entrada digital DI 15
2658275595
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9.2.2 Bytes de entradal/salida para 12DI/4DO
NOTA

La estructura siguiente es valida para
« MOVIFIT®-MC (PROFIBUS, PROFINET o DeviceNet)
- MOVIFIT®-FC/SC (PROFINET)

i

La siguiente figura muestra la estructura de los bytes de entrada y salida para

Reservado =0

——  Salida digital DO 03

Salida digital DO 02
Salida digital DO 01

—Salida digital DO 00

12DI1/4DO:

12Dl / 4DO

Entradas digitales 2 bytes

Entradas digitales 1 byte

| ) |7]6]5]4]3]2

Maestro |
delbus |
de campo e X

MOVIFIT®

c:]15|14|13|12|11|10|9|8}7|6|5|4|3|2|1|o|j<j:|

Entrada digital DI 00
Entrada digital DI 01
Entrada digital DI 02

———Entrada digital DI 03
————————FEntrada digital DI 04

Entrada digital DI 05
Entrada digital DI 06
Entrada digital DI 07
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Entrada digital DI 08
Entrada digital DI 09
Entrada digital DI 10
Entrada digital DI 11
Estado salida digital
Estado salida digital
Estado salida digital
Estado salida digital

DO 00
DO 01
DO 02
DO 03

2658342667
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9.3 Imagen de proceso de los sistemas de accionamiento

9.3.1 MOVIMOT® a RS485

MOVIMOT® se comunica de forma clasica a través de las variantes de datos de
proceso 2PD o 3PD con el controlador MOVIFIT®.

Interface 2PD para MOVIMOT® en el bus de campo y RS485:

Master MOVIFIT®-MC
T >
\ | po1 | Po2 ||
] PI1 | PI2 U
4—P|
2658397963
Datos de salida de proceso Datos de entrada de proceso
PO1: Palabra de control P11: Palabra de estado 1
PO2: Velocidad [%] PI2: Corriente de salida [%In]

Interface 3PD para MOVIMOT® en el bus de campo y RS485:

Master MOVIFIT®-MC
Oea®
gﬂﬂﬂﬂﬂ?‘ﬂﬂ Po : - It
ST TERREAE 1000100
\ [ Pt | poz | poz | |
PN P2 | P3|
— 18
- PI
2658399627
Datos de salida de proceso Datos de entrada de proceso
PO1: Palabra de control PI1: Palabra de estado 1
PO2: Velocidad [%] PI2: Corriente de salida [%In]
PO3: Rampa PI3: Palabra de estado 2
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Asignacion de

palabra de control

de MOVIMOT®

fude

Codificacion
velocidad de
consigna [%]

Codificacioén de
la rampa

La siguiente figura muestra la asignacién de la palabra de control de MOVIMOT®:

Byte n+1 Byte n

]15|14|13|12|11|10|9|8|] ’7|6|5|4|3|2|1|L

(de lo contrario,
parada)

: } 011 = Habilitado

: Reservado =0

: Reservado =0

: Reservado =0

: Reset

N OO oA WN =2 O

: Reservado =0

8..15: Reservado =0

2658402315

NOTA

En funcién de la posiciéon de los interruptores DIP de las funciones adicionales de
MOVIMOT® puede variar la asignacién de la palabra de control. Los bits 8 a 15 estan
asignados entonces parcialmente. Remitase a las instrucciones de funcionamiento de
MOVIMOT® MM..D con motor CA DRS/DRE/DRP" para informacién detallada.

El valor de consigna de velocidad se especifica de forma relativa en tanto por ciento y
se refiere a la velocidad maxima ajustada con el potencidmetro de consigna f1 de
MOVIMOT®.

Codificacion:  C000pe, = —100 % (giro izda.)

4000y, = +100 % (giro dcha.)

1 digito = 0,0061 %
Ejemplo: 80 % fhax, sentido de giro IZDA.
Calculo: —80 % / 0,0061 = —131154,, = CCC5},4

En el control de MOVIMOT® mediante 2 datos de proceso, se utiliza la rampa del
integrador ajustada con el interruptor t1 (en MOVIMOT®).

Si el intercambio de datos de proceso se lleva a cabo por medio de tres datos de
proceso, la rampa del integrador actual se transmite en la palabra de datos de proceso
de salida PO3. El valor de tiempo transmitido se refiere a una variacién de velocidad de
1500 r.p.m.

Codificaciéon: 1 digito=1ms
Rango: 100...10000 ms
Ejemplo: 2,0 s =2000 ms = 20004, = 07D0 ey
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Asignaciénpalabra  La siguiente figura muestra la asignacion de la palabra de estado 1 para MOVIMOT®:

de estado 1 de

MOV/MOT@ Estado de la unidad/nimero de fallo Asignacion fija

]15|14|13|12|11|10|9|8U ]7|6|5|4|3|2|1|0U

L Etapa final habilitada
Convertidor preparado
Datos PO habilitados

Reservado =0

Reservado =0

Fallo/advertencia

Reservado =0

Reservado = 0

L ¢ Fallo/advertencia?
Bit5=1 Bit5=0
Numero de fallo Estado de la unidad
01: ... 00:....
02: ... 01:...

2658575115

La siguiente tabla muestra la asignacion de la palabra de estado 1 para MOVIMOT®:

Bit Significado Explicacion
0 Etapa final habilitada 1:  MOVIMOT® esta habilitado
0: MOVIMOT® no esta habilitado
1 Convertidor preparado 1: MOVIMOT® esta preparado
0: MOVIMOT® no esta preparado
2 Datos PO habilitados 1: Datos de proceso habilitados;
accionamiento puede controlarse via bus de campo
0: Datos de proceso bloqueados;
accionamiento no puede controlarse via bus de campo
Reservado Reservado =0
Reservado Reservado =0
Fallo/advertencia Bit activado: Existe fallo/advertencia
Bit no activado: No existe fallo/advertencia
6 Reservado Reservado =0
7 Reservado Reservado =0
8..15 | Bit 5 = 0: Estado de la Si no existe fallo/advertencia 0: Funcionamiento 24 V
unidad (bit 5 = 0), se indica en este byte 2: Sin habilitacién
el estado de 3: Corriente de parada
funcionamiento/habilitacién de la 4: Habilitado

etapa de potencia del convertidor. 18 (12hex): Funcionamiento
manual activo

Bit 5 = 1: Namero de fallo

En caso de fallo/advertencia (bit 5 = 1) se indica en este byte el
numero de fallo.
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Codificacion del
valor de corriente
para MOVIMOT®

Asignacion palabra
de estado 2 de
MOVIMOT®

Con este ajuste la etapa de potencia devuelve el valor real actual de la corriente de
salida en la unidad [% Iy] en por ciento, referido a la corriente nominal de la unidad.

Codificacion: 1 digito = 0,1 % Iy
Rango: 16 bits Integer con signo
Ejemplo: 0320pex =800 x 0,1 % Iy =

80 % Iy

La siguiente figura muestra la asignacién de la palabra de estado 2 para MOVIMOT®:

Byte n+1

Byte n

]15|14|13|12|11|10|9|8|] ]7|6|5|4|3|2|1|0|]

Etapa final habilitada

Convertidor preparado
Datos PO habilitados

Reservado

Reservado

Fallo/advertencia

Reservado

Reservado

8:

9:
10:
11:
12:
13:
14:
15:

DO1: "Freno aplicado"
DO2: "Preparado”
DI01: "Dcha./Parar"
DI02: "lzda./Parar"
DI03: "Consigna f2"
Reservado =0
Reservado =0

Reservado = 0
2658578827

La siguiente tabla muestra la asignacion de la palabra de estado 2 para MOVIMOT®:

Bit Significado Explicacion
0 Etapa final habilitada 1:  MOVIMOT® esta habilitado
0: MOVIMOT® no esta habilitado
1 Convertidor preparado 1: MOVIMOT® esta preparado
0: MOVIMOT® no esta preparado
2 Datos PO habilitados 1: Datos de proceso habilitados;
accionamiento puede controlarse via bus de campo
0: Datos de proceso bloqueados;
accionamiento no puede controlarse via bus de campo
Reservado Reservado =0
Reservado Reservado =0

Fallo/advertencia

Bit activado: Existe fallo/advertencia
Bit no activado: No existe fallo/advertencia

Reservado Reservado =0
Reservado Reservado =0
DO1 Freno 1: Freno aplicado
0: Freno desbloqueado
9 DO2 (preparado)” 1: Salida DO1 esta activada
0: Salida DO1 no esta activada
10 DI1 (derecha) 1: Entrada DI1 esta activada
0: Entrada DI1 no esta activada
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Bit Significado Explicacion

11 DI2 (izquierda) 1: Entrada DI2 esta activada
0: Entrada DI2 no esta activada

12 DI3 (valor de consigna f2) | 1: Entrada DI3 esta activada
0: Entrada DI3 no esta activada

13-15  Reservado? Reservado =0

1) En funcién del ajuste de las funciones adicionales puede variar la funcionalidad de la salida.
2) En MOVIMOT® D el bit 13 indica si esta activado el modo Easy/Expert.
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9.3.2 MOVIFIT®-sC

El dispositivo de arranque del motor puede utilizarse para funcionamiento con un solo
o con dos motores. La asignacion de datos de proceso es idéntica para ambas variantes
de funcionamiento.

Funcionamiento con un motor SC con configuracion de bus de campo 1PO/1PI:

Master MOVIFITe-SC
VITII!T“!T PO—>
-4——P|——
2658581515
Datos de salida de proceso Datos de entrada de proceso
PO1: Palabra de control SC P11: Palabra de estado accionamiento 1

Funcionamiento con dos motores SC con configuracion de bus de campo
1PO/2PI:

Master MOVIFIT®SC

=~ ==

2658583179

Datos de salida de proceso Datos de entrada de proceso

PO1: Palabra de control SC P11: Palabra de estado accionamiento 1

P12: Palabra de estado accionamiento 2

Funcionamiento con un motor SC o dos motores SC con valor real de corriente y
configuracion de bus de campo 1PO/3PI:

Master MOVIFIT®-SC
8
" ~ [ i
PI2 PI3 D
2658584843
Datos de salida de proceso Datos de entrada de proceso
PO1: Palabra de control SC P11: Palabra de estado accionamiento 1

PI2: Palabra de estado accionamiento 2

PI3: Corriente de salida [%In] accionamiento 1y 2
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Asignacion de
palabra de control
de MOVIFIT®-SC

La palabra de control MOVIFIT®-SC contiene los bits de control para el funcionamiento
con un solo motor con inversion del sentido de giro, asi como el funcionamiento con dos
motores con un sentido de giro cada uno.

La siguiente figura muestra la asignacién de la palabra de control SC:

Byte n+1

Byte n

]15|14|13|12|11|10|9|8U ’7|6|57|4£|2| 1 |0|]

Lo Habilit./Parar accionamiento 1

1: Habilit./Parar accionamiento 2

2: Giro a derechas/giro a izquierdas

3..5:reservado = 0
6: Reset

7:reservado =0

L————8: Desbloqueo del freno accionamiento 1 sin habilitacién del accionamiento

L————————————9: Desbloqueo del freno accionamiento 2 sin habilitacion del accionamiento

10: Desactivacion de la vigilancia de la secuencia de fases de red

11..15: reservado = 0

2658587531

La siguiente tabla muestra las funciones de los bits de control para MOVIFIT®-SC:

Bit Significado Explicacion
0 Habilit./Parar 1: Habilitar accionamiento 1
accionamiento 1 0: Bloquear accionamiento 1
1 Habilit./Parar Funcionamiento con un solo motor: bit sin funcion
accionamiento 2 Funcionamiento con dos motores:
1: Habilitar accionamiento 2
0: Bloquear accionamiento 2
2 Giro a derechas/giro | Funcionamiento con un solo motor:
a izquierdas 1: Solicitar sentido de giro "lzda."
0: Solicitar sentido de giro "Dcha."
Funcionamiento con dos motores: bit sin funcion
3.5 Reservado Para los bits reservados debe transmitirse el valor 0 con vistas a una
utilizacion posterior
6 Reset de fallo Cuando se presenta un fallo de la unidad, se solicita un reset de fallo
por medio de una transicion 0-1 de este bit
7 Reservado Para los bits reservados debe transmitirse el valor O con vistas a una
utilizacion posterior
8 Desbloqueo del freno | Funcionalidad puede ser inhibida mediante el parametro P738.
accionamiento 1 sin 1: Desbloquear el freno de accionamiento 1 sin habilitacién del
habilitacion del accionamiento
accionamiento 0: No desbloquear el freno de accionamiento 1
9 Desbloqueo del freno | Funcionalidad puede ser inhibida mediante un parametro.
accionamiento 2 sin
habilitacion del Funcionamiento con un solo motor: bit sin funcion
accionamiento Funcionamiento con dos motores:
1: Desbloquear el freno de accionamiento 2 sin habilitacién del
accionamiento
0: No desbloquear el freno de accionamiento 2
10 Desactivacion de la Funcionalidad puede ser inhibida mediante el parametro P201.
vigilancia de la 1: Supervision no activa
secuencia de fases 0: Supervision activa
de red
11 - 15  Reservado Para los bits reservados debe transmitirse el valor O con vistas a una

utilizacion posterior
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Asignacion de
palabra de estado
de MOVIFIT®-SC

La palabra de estado MOVIFIT®-SC esta disponible para cada accionamiento por
separado. De este modo, los distintos canales de accionamiento pueden sefializar en
el funcionamiento con dos motores mensajes de estado independientes.

Estado de la unidad/nimero de fallo

Asignacion fija

]15|14|13|12|11|10|9|8|] ]7|6|5|4|3|2|1|0|]

uAccionamiento habilitado

L————Accionamiento preparado

—————————Estado salida de freno

L———————————Reservado =0
(para funcionamiento de esclavo SBUS DI100)

Reservado = 0
(para funcionamiento de esclavo SBUS DI101)

Fallo/advertencia

Reservado =0
(para funcionamiento de esclavo SBUS DI102)

Reservado = 0

(para funcionamiento de esclavo SBUS DI103)

¢ Fallo/advertencia?

Bit5=1 Bit5=0

Numero de fallo Estado de la unidad

01: ... 00:....

02: ...... 01:

2658590219

La siguiente tabla muestra las funciones de los bits de palabra de estado para
MOVIFIT®-SC:
Bit Significado Explicacion
0 Accionamiento Bit activado: Accionamiento esta habilitado

habilitado

Bit no activado: Accionamiento esta bloqueado

Accionamiento
preparado

Bit activado: Etapa de potencia de dispositivo de arranque MOVIFIT®
esta preparada

Bit no activado: Etapa de potencia de dispositivo de arranque
MOVIFIT® no esta preparada

2 Estado salida de freno Bit activado: Salida de freno esta activada
Bit no activado: Salida de freno no esta activada
3 Reservado Funcién sélo en el modo de funcionamiento como esclavo SBUS
(entrada DI100) 1: Entrada DI100 esta activada
0: Entrada DI100 no esta activada
4 Reservado Funcion solo en el modo de funcionamiento como esclavo SBUS
(entrada DI101) 1: Entrada DI101 esta activada
0: Entrada DI101 no esta activada
5 Fallo/Advertencia 1: Existe fallo/advertencia
0: OK
6 Reservado Funcién sélo en el modo de funcionamiento como esclavo SBUS
(entrada DI1102) 1: Entrada DI102 esta activada
0: Entrada DI102 no esta activada
7 Reservado Funcién sélo en el modo de funcionamiento como esclavo SBUS

(entrada DI103)

1: Entrada DI103 esta activada
0: Entrada DI103 no esta activada
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Codificacién de
los valores de
corriente para
MOVIFIT®-SC

Descripcion de los datos del proceso
Imagen de proceso de los sistemas de accionamiento

Bit Significado Explicacion
8 —-15 | Bit5=0: Estado de la Si no existe fallo/advertencia 0: Dispositivo de arranque
unidad (bit 5 = 0), se indica en este byte el no esta preparado

estado de funcionamiento/habilitacion | 2: Accionamiento no esta
de la etapa de potencia del dispositivo | habilitado

de arranque o accionamiento. 4: Accionamiento habilitado
18: Funcionamiento manual
activo

Bit 5 = 1: Namero de fallo | En caso de fallo/advertencia (bit 5 = 1) se indica en este byte el
numero de fallo.

A través de la tercera palabra de datos de entrada de proceso MOVIFIT® devuelve la
informacion de corriente de salida para accionamiento 1 y accionamiento 2. En el
funcionamiento con un solo motor se pone a 0 el valor de corriente para accionamiento 2.

La siguiente figura muestra la asignacion de la palabra de datos de entrada de proceso SC:

Byte n+1 Byte n

L———Corriente accionamiento 1

Corriente accionamiento 2

2658592907
La siguiente tabla muestra la codificacion de los valores de corriente:
Corriente accionamiento 2 Corriente accionamiento 1
Codificacion con 8 bits: 0...(28-1) corresponde a Codificacion con 8 bits: 0...(28-1) corresponde a
0-200 % IN, unidad 0-200 % Iy, unidad
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9.3.3 MOVIFIT®-FC

fude

El convertidor de frecuencia integrado funciona con una interface de los datos de
proceso comparable como MOVIMOT®. La longitud de los datos de proceso
especificada por el bus de campo se representan directamente en el bus CAN interno.
Esto permite cambiar la configuracién del modo de funcionamiento del convertidor de
frecuencia de 2PD (sin rampa de bus) a 3PD (con rampa de bus) a través de la interface
de bus de campo.

Interface 2PD para MOVIFIT®-FC en el bus de campo:

Master MOVIFIT®-FC
ainivn
2658595595
Datos de salida de proceso Datos de entrada de proceso
PO1: Palabra de control P11: Palabra de estado 1
PO2: Velocidad [%)] PI2: Corriente de salida [%In]
Interface 3PD para MOVIFIT®-FC en el bus de campo:
Master MOVIFIT®-FC
PO
| pot | po2 | PO3
] PI1 | P12 LE
-t PI
2658597259
Datos de salida de proceso Datos de entrada de proceso
PO1: Palabra de control P11: Palabra de estado 1
PO2: Velocidad [%)] PI2: Corriente de salida [%In]
PO3: Rampa PI13: Palabra de estado 2

= Parametrizable

NOTA

PO2 y PI2 son parametrizables en combinacién con MOVIFIT®-FC (véase el capitulo
"Lista de parametros de etapa de potencia MOVIFIT®—FC"). Este capitulo describe la
estructura de los datos de proceso con ajustes de fabrica.
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Descripcion de los datos del proceso
Imagen de proceso de los sistemas de accionamiento

Asignacién de MOVIFIT®-FC es controlado mediante la palabra de control. La siguiente figura muestra
palabra de control la asignacion de la palabra de control para MOVIFIT®-FC:
de MOVIFIT®-FC

Byte n+1 Byte n

]15|14|13|12|11|10|9|8|] ]7|6|5|4|3|2|1|0|]

T Lo Bloqueo regulador/Habilitado
1: Habilitado/Parada rapida
2:Habilitado/Parada

3..4: reservado = 0

5:Conmutacién de juego de parametros
6: Reset

7:reservado =0

8: Desbloqueo del freno sin habilitacién del accionamiento

9..15: reservado =0
2658600331

La siguiente figura muestra las funciones de la palabra de control para MOVIFIT®-FC:

Bit Significado Explicacion
0 Bloqueo regulador/ 0: Habilitado
habilitado 1: Bloquear regulador, activar freno
1 Habilitado/parada rapida 0: Parada rapida
1: Habilitado
2 Habilitado/parada 0: Parada en rampa normal
1: Habilitado
3 Reservado Para los bits reservados debe transmitirse el valor 0 con vistas a
una utilizacion posterior
4 Reservado Para los bits reservados debe transmitirse el valor 0 con vistas a
una utilizacion posterior
5 Conmutacion juego de 0: Juego de parametros 1
parémetros” 1: Juego de parametros 2
6 Reset de fallo Cuando existe un fallo en la etapa de potencia del convertidor, una
transicion 0-1 de este bit produce la solicitud de un reset de fallo
7 Reservado Para los bits reservados debe transmitirse el valor O con vistas a
una utilizacién posterior
8 Desbloqueo del freno Funcionalidad puede ser inhibida mediante un parametro.
sin habilitacion del 1: Desbloquear freno sin habilitacion del accionamiento
accionamiento 0: No desbloquear freno
9-15 | Reservado Para los bits reservados debe transmitirse el valor 0 con vistas a

una utilizacioén posterior.

1) La conmutacién de juego de parametros entra en funcionamiento solo en el Expert Mode.
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En la evaluacién de los bits relevantes para la habilitacién en la palabra de control tiene
lugar la siguiente priorizacion:

Habilitado

PararﬁI

7

Parada rapida — (
T

7

Bloqueo regulador — (
T

7J

A4

Procesamiento

habilitado
2658601995
Codificacion El valor de consigna de la velocidad se indica de forma relativa en tanto por ciento y se
velocidad de refiere a la velocidad maxima especificada en el parametro P302, indice 8517 (juego de
consigna [%] parametros 1) o el parametro P312, indice 8521 (juego de parametros 2).

Para el Easy Mode viene ajustada de fabrica la velocidad maxima a 3000 r.p.m.
Cadificacion:  C000pex = —100 % (giro izda.)
4000,y = +100 % (giro dcha.)
1 digito = 0,0061 %
Ejemplo: 80 % frhax. Sentido de giro IZDA:
Calculo: —80 % / 0,0061 = —131154¢; = CCCbex
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Codificacion de la Para el control del MOVIFIT®-FC mediante 2 datos de proceso se utilizan los
rampa parametros de rampa internos:

N° de parametro indice/subindice | Nombre Ajuste de fabrica para Easy Mode
P130 (juego de parametros 1) | 8807, Sub 0 Rampa acel. | 1s

P140 (juego de parametros 2) | 9264, Sub 0

P131 (juego de parametros 1) | 8808, Sub 0 Rampa 1s

P141 (juego de parametros 2) | 9265, Sub 0 decel.

Si el intercambio de datos de proceso se lleva a cabo por medio de tres datos de
proceso, la rampa del integrador actual se transmite en la palabra de datos de proceso
de salida PO3. El valor de tiempo transmitido se refiere a una variacién de velocidad de
1500 r.p.m. Con la consigna de rampa mediante los datos de proceso, el ajuste de los
parametros P130/P140 y P131/P141 queda inactivo.

Codificacion: 1 digito =1 ms

Rango: 100 ms ...65s

Ejemplo: 2,0 s =2000 ms = 20004ec = 07D0p ey
Asignacién de A través de la palabra de estado 1 se visualiza el estado de la unidad y en caso de fallo,
palabra de el nimero de fallo.
estado 1 para La siguiente figura muestra la asignacion de la palabra de estado 1 para MOVIFIT®-FC:
MOVIFIT®-FC

Byte n+1 Byte n

]15|14|13|12|11|1o|9|8|] ]7|6|5|4|3|2|1|0U

0: Etapa final habilitada

1: Convertidor preparado
2: Habilitar datos PO
3:reservado = 0

4: Juego de parametros actual

5: Fallo/advertencia

6: reservado =0

7:reservado = 0

— ¢ Fallo/advertencia?
Bit5 =1 Bit5=0
Numero de fallo Estado de la unidad
01: ...... 00.....
02: ...... 01:....

2658606731

La siguiente tabla muestra la asignacién de la palabra de estado 1 para MOVIFIT®-FC:

Bit Significado Explicacion
0 Etapa final habilitada 1: Etapa final de convertidor de MOVIFIT® esta habilitado
0: Etapa final de convertidor de MOVIFIT® no esta habilitado
1 Convertidor preparado 1: La etapa de potencia del convertidor esta preparada
0: La etapa de potencia del convertidor no esta preparada
2 Datos PO habilitados 1: Datos de proceso habilitados;
accionamiento puede controlarse via bus de campo
0: Datos de proceso bloqueados;
accionamiento no puede controlarse via bus de campo
3 Reservado Para los bits reservados se transmite el valor 0 con vistas a
una utilizaciéon posterior

Manual — MOVIFIT® nivel funcional "Classic" con interface PROFINET-I0




Descripcion de los datos del proceso 9
Imagen de proceso de los sistemas de accionamiento

Codificacion del
valor de corriente
para MOVIFIT®-FC

Asignacion de
palabra de

estado 2 para
MOVIFIT®-FC

Bit Significado Explicacion

4 Juego de parametros actual 0: Juego de parametros 1
1: Juego de parametros 2

5 Fallo/advertencia 1: Existe fallo/advertencia
0: OK

6 Reservado Para los bits reservados se transmite el valor 0 con vistas a
una utilizacion posterior

7 Reservado Para los bits reservados se transmite el valor 0 con vistas a
una utilizacion posterior

8 — 15 | Bit 5 = 0: Estado de la unidad Si no existe fallo/advertencia 0: Funcionamiento de

24V

1: Bloqueo regulador

2: Sin habilitacion

3: Corriente de parada
4: Habilitado

18 (12hex):
Funcionamiento manual
activo

(bit 5 = 0), se indica en este byte
el estado de
funcionamiento/habilitacion de la
etapa de potencia del convertidor.

Bit 5 = 1: Numero de fallo En caso de fallo/advertencia (bit 5 = 1) se indica en este byte

el nimero de fallo.

Con este ajuste la etapa de potencia devuelve el valor real actual de la corriente de
salida en la unidad [% Iy] en por ciento, referido a la corriente nominal de la unidad.

Codificacion: 1 digito = 0,1 % Iy
Rango: 16 bits Integer con signo
Ejemplo: 0320p,ex =800 x 0,1 % Iy =80 % Iy

Las bornas de entradas digitales DI100 — 103 sélo estan disponibles con las unidades
de esclavo MOVIFIT® que comunican via SBUS con un MOVIFIT® central con conexién
de bus de campo.

La siguiente figura muestra la asignacion de la palabra de estado 2 para MOVIFIT®-FC:

Byte n+1 Byte n

]15|14|13|12|11|10|9|8|] ]7|6|5|4|3|2|1|0|]

L Etapa final habilitada
Convertidor preparado
Datos PO habilitados

Reservado =0

Juego de parametros actual

Fallo/advertencia

6: reservado = 0

7:reservado = 0

8: Freno

9: reservado = 0 (para funcionamiento de esclavo SBUS DI100)

10: reservado = 0 (para funcionamiento de esclavo SBUS DI101)

11: reservado = 0 (para funcionamiento de esclavo SBUS DI102)

12: reservado = 0 (para funcionamiento de esclavo SBUS DI103)

13: reservado =0

14: Limitacion opcion de seguridad

15: reservado =0

2658610443

Manual — MOVIFIT® nivel funcional "Classic" con interface PROFINET-IO 93




94

Descripcion de los datos del proceso
Imagen de proceso de los sistemas de accionamiento

La siguiente tabla muestra la asignacion de la palabra de estado 2 para MOVIFIT®-FC

Bit Significado Explicacion
0 Etapa final habilitada 1: Etapa final de convertidor de MOVIFIT® esta habilitado
0: Etapa final de convertidor de MOVIFIT® no esta habilitado
1 Convertidor preparado 1: La etapa de potencia del convertidor esta preparada
0: La etapa de potencia del convertidor no esta preparada
2 Datos PO habilitados 1: Datos de proceso habilitados;
accionamiento puede controlarse via bus de campo
0: Datos de proceso bloqueados;
accionamiento no puede controlarse via bus de campo
Reservado Reservado =0
Juego de parametros 0: Juego de parametros 1
actual 1: Juego de parametros 2
5 Fallo/advertencia 1: Existe fallo/advertencia
0: OK
Reservado Reservado =0
Reservado Reservado = 0
Freno 1: Freno aplicado
0: Freno desbloqueado
9 Reservado Funcion sélo en el modo de funcionamiento como esclavo SBUS
(entrada DI100) 1: Entrada DI100 esta activada
0: Entrada DI100 no esta activada
10 Reservado Funcién sélo en el modo de funcionamiento como esclavo SBUS
(entrada DI101) 1: Entrada DI101 esta activada
0: Entrada DI101 no esta activada
1" Reservado Funcion sélo en el modo de funcionamiento como esclavo SBUS
(entrada DI102) 1: Entrada DI102 esta activada
0: Entrada DI102 no esta activada
12 Reservado Funcion sélo en el modo de funcionamiento como esclavo SBUS
(entrada DI103) 1: Entrada DI103 esta activada
0: Entrada DI103 no esta activada
13 Reservado Reservado =0
14 Limitacion opcién de 1: Limitacion opcién de seguridad efectiva
seguridad 0: Limitacion opcion de seguridad no efectiva
15 Reservado Reservado =0
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10 Funcionamiento de MOVITOOLS® MotionStudio
10.1 Preparativos en MOVIFIT®

1. Tenga en cuenta durante los trabajos en MOVIFIT® las respectivas
instrucciones de funcionamiento, en particular las notas de seguridad y
advertencia contenidas en ese documento.

2. Instale la version de software actual de MOVITOOLS® MotionStudio en el PC.

3. Con MOVIFIT®-sC y MOVIFIT®-FC: Ponga a "ON" el interruptor DIP S10/1 (activar
"Expert Mode").

792880139

NOTA

La activacion de "Expert Mode" solo es necesaria si deben modificarse parametros.
P. €j., durante la puesta en marcha del motor/frenos o cuando es necesario transmitir
una planificacion de proyecto a la unidad. Para la lectura de parametros no es
necesario activar el Expert Mode.

Si se ajustan los interruptores DIP S10/2 — S10/6 al activar el Expert Mode (interruptor
DIP S10/1 = OFF => ON) apropiadamente para la aplicacién (es decir de forma
correspondiente al motor, la potencia del equipo y el ajuste de funcionamiento), se
podra renunciar a la puesta en marcha de motor/freno con ayuda de MOVITOOLS®
MotionStudio.

fde
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10.2 Sobre MOVITOOLS® MotionStudio

10.2.1 Tareas
El paquete de software le permite llevar a cabo las siguientes tareas:
+ Establecer comunicacion con las unidades
» Ejecutar funciones con las unidades

10.2.2 Establecer comunicacion con las unidades

Para establecer la comunicacion con las unidades estd integrado el SEW
Communication Server en el paquete de software MOVITOOLS® MotionStudio.

Con el SEW Communication Server usted prepara los canales de comunicaciéon. Una
vez preparados, las unidades comunican con ayuda de sus opciones de comunicacion
a través de estos canales de comunicacion. Puede operar simultdneamente como
maximo 4 canales de comunicacion.

MOVITOOLS® MotionStudio soporta los siguientes tipos de canales de comunicacion:
* En serie (RS485) a través de adaptador de interfaces

* Bus de sistema (SBus) a través de adaptador de interfaces

» Ethernet

+  EtherCAT®

* Bus de campo (PROFIBUS DP/DP-V1)

* Tool Calling Interface

En funcién de la unidad y sus opciones de comunicacion estan disponibles distintos
canales de comunicacion.

10.2.3 Ejecutar funciones con las unidades
El paquete de software le permite llevar a cabo las siguientes funciones:
* Ajuste de parametros (por ejemplo en el arbol de parametros de la unidad)
* Puesta en marcha
» Visualizacion y diagnostico
* Programacién

Para ejecutar las funciones con las unidades estan integrados en el paquete de
software MOVITOOLS® MotionStudio los siguientes componentes basicos:

* MotionStudio
« MOVITOOLS®

MOVITOOLS® MotionStudio ofrece para cada tipo de unidad y sus funciones las
herramientas adecuadas.
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10.3 Primeros pasos

10.3.1 Iniciar el software y crear un proyecto

Para iniciar MOVITOOLS® MotionStudio y crear un proyecto, proceda del siguiente
modo:

1. Inicie MOVITOOLS® MotionStudio desde el menu de inicio de Windows en el
siguiente punto del menu:

[Start] (Inicio) / [Programs] (Programas) / [SEW] / [MOVITOOLS-MotionStudio] /
[MOVITOOLS-MotionStudio]

2. Cree un proyecto con nombre y ubicacion.

10.3.2 Establecer la comunicacién y escanear la red

Para establecer con MOVITOOLS® MotionStudio una comunicacion y escanear su red,
proceda del siguiente modo:

1. Prepare un canal de comunicacion para comunicar con sus unidades.

Encontrara indicaciones detalladas sobre la configuracién de un canal de
comunicaciéon y sobre el respectivo tipo de comunicacion en el apartado
"Comunicacion a través de ...".

2. Escanee su red (escaneado de unidades). Pulse para este fin el botén "Iniciar
escaneo de red" (Start network scan) [1] en la barra de herramientas.

DE-EH © + 4+ X DSc‘an

(]

9007200387461515
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10.3.3 Configurar las unidades
Para configurar una unidad, proceda de la siguiente forma:
1. Marque la unidad (por regla general el médulo de potencia [1]) en la vista de red.

2. Con el botdon derecho del raton abra el menu contextual para ver las herramientas
para configurar la unidad.

E' Metzwerk
== 'L-l Ethemet
=& PNIO-10.3.71.129; MTS
EI'L-‘J Intem
1] L 1 MTS
EE 1. Parameter
-
I Comparison (Offling)
Startup » -4 Startup
Application medules b BE  Perametertree
Programming p | Manusl speration
Diagnastics p | Technclogy sctivation
B shai
MOVITOOLS 3
C—
B Manage component (Default - Leistungsteil)  »
Properties...

2446350859

En el ejemplo se muestra el menu contextual con las herramientas para una unidad
MOVIFIT®. El modo de conexion es "Online" y la unidad ha sido escaneada en la
vista de red.

3. Seleccione una herramienta (p. ej., "Arbol de parametros" (Parameter tree)) para
configurar la unidad.
Q Tool start page EE Farameter tree [Default - Power section (MTF . A0003-543)]
D (o= 7

E@ MOVIFIT FC parameters

G {% 0.. Display values

% -E3 1.. Setpoints/ramp generators
8

suand

I% 3.. Motor parameters
% 5.. Monitoring functions
{% &.. Terminal assignmert
: % /.. Control functions
-E8 8. Unit functions

2446355211
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10.4 Modo de conexién

10.4.1 Vista general

MOVITOOLS® MotionStudio diferencia entre los modos de conexion "Online" vy
"Offline". El modo de conexién lo determina usted mismo. En funciéon del modo de
conexion elegido se le ofreceran las herramientas Offline o las herramientas Online,
especificas de la unidad.

La siguiente representacion describe los dos tipos de herramientas:

(1 (2] (3]

Herramientas offline |

| Herramientas onlinel

[4]

9007200497934219
[1] Disco duro del PC de ingenieria
[2] Memoria RAM del PC de ingenieria
[3] PC de ingenieria
[4] Unidad

Herramientas | Descripcion

Herramientas Las modificaciones hechas con las herramientas online inicialmente "SOLO" tienen

online efecto sobre la unidad [4].

» Sidesea transferir las modificaciones a la memoria RAM [2] realice la funcién
"Carga (Unidad->PC)".

* Guarde su proyecto para que las modificaciones se almacenen también en el disco
duro [1] de su PC de ingenieria [3].

Herramientas Las modificaciones hechas con las herramientas offline primero "SOLO" tienen efecto

offline para la memoria RAM [2].

* Guarde su proyecto para que las modificaciones se almacenen también en el disco
duro [1] de su PC de ingenieria [3].

+ Sidesea transferir las modificaciones también a su unidad [4] realice la funcién
"Descarga (PC->unidad)". Controle a continuacion la parametrizacion.

Manual — MOVIFIT® nivel funcional "Classic" con interface PROFINET-IO




10

100

\\ /é Funcionamiento de MOVITOOLS® MotionStudio
- ~~ Modo de conexién

NOTA

* Elmodo de conexién "Online" no es NINGUNA sefial de retorno de que usted esta
conectado con la unidad o de que la unidad esta preparada para la comunicacion.
Si necesita esta sefial de retorno consulte el apartado "Activar el test de
accesibilidad ciclica" en la ayuda online (o en el manual) de MOVITOOLS®
MotionStudio.

+ Los comandos de la gestion de proyecto (por ejemplo "Descargar”, "Cargar", etc.),
el estado de la unidad online, asi como el "escaneo de la unidad" funcionan
independientemente del modo de conexién seleccionado.

« MOVITOOLS® MotionStudio se inicia en el modo de conexion que habia
seleccionado antes de cerrar la aplicacion.

fude

10.4.2 Ajustar el modo de conexion (online u offline)
Para seleccionar un modo de conexion, proceda del siguiente modo:
1. Seleccione el modo de conexidn:

+ "Cambiar al modo online" [1], para funciones (herramientas online) que deben
surtir efecto directamente a la unidad.

+ "Cambiar al modo offline" [2], para funciones (herramientas offline) que deben
surtir efecto a su proyecto.

he-EH § 4= + X [#5can

1l 2
9007200389198219

[1] lcono "Cambiar al modo online"
[2] lcono "Cambiar al modo offline"

2. Marque el nodo de la unidad

3. Con el botdon derecho del raton abra el menu contextual para ver las herramientas
para configurar la unidad.
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Ingenieria a través de adaptador de interfaces (en serie)

10.5 Comunicacion en serie (RS-485) a través de adaptador de interfaces

Debido a que su unidad soporta la opciéon de comunicacion "En serie", usted puede
aplicar para la ingenieria un adaptador de interfaces apropiado.

El adaptador de interfaces es un hardware adicional que puede adquirir a través de
SEW-EURODRIVE. Con este adaptador conecta su PC de ingenieria con la respectiva
opcién de comunicacion de la unidad.

La siguiente tabla le muestra qué tipos de adaptadores de interfaces existen y para qué
unidades son apropiados.

Tipo de adaptadorde | N° de Contenido de suministro Unidades
interfaces (opcién) pedido
USB11A 08248311 2 cables de conexion: MOVIDRIVE® B
(USB a RS485) + Cable de conexion TAE MOVITRAC 07A
con dos conectores RJ10 MOVITRAC B
Cable de conexion USB MOVIFIT® MC/FC/SC
con conector USB-A 'y MOVIGEAR®
conector USB-B Pasarelas de bus de campo
- UFx11A
Uws21B 18204562 2 cables de conexion:
(RS-232 a RS-485) Cable de conexién TAE B,if(are'as de bus de campo
gon dos conectores RJ10 Control DHx MOVI-PLC®
a et e COS%“S” g"'? Interfaces de bus de campo
conector sub-L de S pines MFx/MQx para MOVIMOT®
UWS11A 822689X sin MOVIMOT® MM..D

(RS-232 a RS-485)
para rail soporte

Ya que la mayoria de los PCs esta equipada con puertos USB en lugar de interfaces
RS232, en el siguiente apartado sélo se trata el adaptador de interfaces USB11A.

10.5.2 Puesta en marcha del adaptador de interfaces USB11A
Vista general

El adaptador de interfaces USB11A funciona con ayuda de su direccionamiento COM
propio. Este le asigna al adaptador de interfaces el primer puerto COM disponible.

A continuacion se describe como conectar el adaptador de interfaces USB11A a su
unidad y cémo instalar los drivers si fuera necesario.
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Conectar el PC

La siguiente imagen muestra la conexién del PC / portatil a la interfaz de diagndstico
X50 del MOVIFIT®:

La interfaz de diagnostico X50 se encuentra bajo el tapén roscado representado en la
siguiente imagen.

Antes de insertar el conector en la interfaz de diagndstico, desenrosque el tapon
roscado.

A jPELIGRO! Riesgo de sufrir gquemaduras al tocar las superficies calientes del equipo
MOVIFIT® o de opciones externas, p. €j. resistencia de frenado.

Lesiones graves.

* No toque el equipo MOVIFIT® ni las opciones externas hasta que no se hayan
enfriado lo suficiente.

MOVIFIT®
& X50
USB11A
USB SEN RS485
o= s
RJ10
UWS21B
RS232 ——/ - i RS485
=/l = A = B
==
27021598576667531

La conexion de la interfaz de diagnostico con un PC disponible en el mercado puede
efectuarse mediante las siguientes opciones:

+ USB11A con interfaz USB, referencia 0 824 831 1
+ UWS21B con interfaz serie RS232, ref. de pieza 1 820 456 2
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Instalacién de
drivers

Comprobacién del
puerto COM del
USB11A enel PC

e

Los drivers para el adaptador de interfaces USB11A se copian a su PC durante la
instalacion de MOVITOOLS® MotionStudio.

Para instalar los drivers para el adaptador de interfaces USB11A, proceda del siguiente
modo:

1. Asegurese de que su PC dispone de derechos de administrador locales.

2. Interconecte el adaptador de interfaces USB11A a un puerto USB libre en su PC.
Se reconoce el nuevo hardware y el asistente de hardware instala los drivers.

La instalacion de los drivers finaliza y el adaptador de interfaces esta preparado.

Para comprobar qué puerto COM virtual ha sido asignado al adaptador de interfaces
USB11A en el PC, proceda del siguiente modo:

1. Seleccione en su PC en el menu de inicio de Windows el siguiente punto:
[Inicio])/[Configuracién]/[Panel de control]/[Sistema]

2. Abra la ficha "Hardware".

3. Haga clic en el botén [Administrador de dispositivos].

4. Abra el directorio "Puertos (COM y LPT)".
Como resultado podra ver qué puerto COM virtual ha sido asignado al adaptador de
interfaces, por ejemplo: "Puerto serie USB (COM3)".

NOTA

Cambiar puerto COM del USB11A para evitar conflictos con otro puerto COM.

Es posible que otro hardware (por ejemplo un médem interno) ocupe el mismo puerto
COM como el adaptador de interfaces USB11A.

* Marque en el Administrador de dispositivos el puerto COM del USB11A.

» Seleccione en el menu contextual el botdn [Propiedades] y asigne otro puerto
COM al USB11A.

* Realice un reinicio para aplicar las propiedades modificadas.
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10.5.3 Configuraciéon de comunicacioén serie

El requisito es una conexién en serie entre su PC y las unidades que desea configurar.
La puede establecer, por ejemplo, con el adaptador de interfaces USB11A.

Para configurar una comunicacion serie proceda del siguiente modo:

1. Haga clic en el icono "Configure communication plugs" [1] en la barra de
herramientas.

DNE-B WE B 8 4 + X | [#scan ‘
1

9007200388082827
[1] Icono "Configurar conexiones de
comunicacion”

Como resultado se abrird la ventana "Configurar conexiones de comunicacién
(Configure communication plugs).

) 12] 3]

Lonfigure commumcation plpgs x
I_l_] W Activate
L I [ v| COM port: 1. Baud rate: AUTO N
= | Ede.
I'I_I , W Achivate
1_| |Profibus COM port: 3, Baud rate: AUTO
|J S?MH | Edit |
KLink It
I_ ~civate
= <]
Edit
I Activate
= =]
Edit

M oK H Abbrechen h

946942987

[1] Lista de seleccion "Tipo de comunicacion”
[2] Casilla de verificacion "Activar" (Activate)
[3] Botén "Editar" (Edit)
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2. Seleccione de la lista de seleccion [1] el tipo de comunicacién "Serie" (Serial).

En el ejemplo est4 activado el canal de comunicacién 1 con el tipo de comunicacion

"Serie" (Serial) [2].

3. Haga clic en el boton "Editar" (Edit) [3] en la parte derecha de la ventana "Configurar
conexiones de comunicacion" (Configure communication plugs).

Como resultado podra ver los ajustes del tipo de comunicacién "Serie" (Serial).

_

(1) Serial

Basic settings | Extended zethings |

COM port; |1 _:J

Baud rate: [auTo ~| (Defaur £UTD)

x|

MOVITOOLSSMatortude | 0%

H Abbrechen }

946948747

4. Si fuera preciso, cambie los parametros de comunicacion preestablecidos en las
fichas "Configuracién basica" (Basic settings) y "Configuracion avanzadas"
(Extended settings). Al hacerlo, haga referencia a la descripcion detallada de los

parametros de comunicacion (— pag. 106).
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10.5.4 Parametros de comunicacion serie (RS-485)

La siguiente tabla describe la "Configuracién basica" (Basic settings) para el canal de

comunicacion serie (RS-485):

Parametros de comunicacion

Descripcion

Nota

Puerto COM

Puerto en serie con el que esta
conectado el adaptador de
interfaces

Si aqui no esta introducido
ningun valor, el SEW
Communication Server utiliza
el primer puerto disponible.

Velocidad en baudios

Velocidad de transmision con la

que el PC conectado comunica a
través del canal de comunicacién

con la unidad en la red.

Valores ajustables:

* 9,6 kbit/s

+ 57,6 kbit/s

* AUTO (configuracion
predeterminada)

Busque el valor correcto

en la documentacion para

la unidad conectada.

Si ajusta "AUTO", las
unidades se escanean
sucesivamente con ambas
velocidades en baudios.
Ajuste el valor de inicio para
el reconocimiento automatico
de la velocidad en baudios en
"Configuracién" (Settings) /
"Opciones (Options) /
"Comunicacion"
(Communication).

La siguiente tabla describe la "Configuraciéon avanzada"

canal de comunicacion serie (RS-485):

(Extended settings) para el

Parametros de comunicacion

Descripcion

Nota

Mensajes de pardametros

Mensajes multibyte

Mensaje con un soélo parametro

Mensaje con varios parametros

Se utiliza para transmitir un
parametro especifico de una
unidad.

Se utiliza para transmitir el juego
de parametros completo de una
unidad.

Tiempo de desbordamiento

Tiempo de espera en [ms] en
el que el maestro espera una
respuesta del esclavo tras una
consulta.

Configuracion por defecto:

* 100 ms (mensaje de
parametro)

* 350 ms (mensaje
multibyte)

Si tras el escaneado de una

red no se detectan todas las

unidades o si se presentan

problemas de comunicacion,

aumente los valores segun se

indica a continuacion:

+ 300 ms (mensaje de
parametro)

* 1000 ms (mensaje
multibyte)

Reintentos

106

Numero de reintentos de la
consulta después de excederse
el tiempo de desbordamiento

Configuracién por defecto: 3
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10.5.5 Configuracién de la interface en serie para MOVIFIT®-MC

Si en combinacién con MOVIFIT®-MC no se detectan todos los accionamientos
MOVIMOT®, SEW-EURODRIVE recomienda ajustar los siguientes parametros de
comunicacion para la interface en serie:

Mensajes de parametros Tiempo de desbordamiento: 350 ms
Reintentos: 3

Mensajes multibyte Tiempo de desbordamiento: 3500 ms
Reintentos: 1
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10.6 Comunicacion via Ethernet

10.6.1 Conectar la unidad via Ethernet con el PC

Conectar la La siguiente figura muestra la conexion del PC/portatil a la unidad MOVIFIT®:

interface Ethernet
de la unidad al PC

Push-Pull RJ45

2659944459

[1  Interface (Push-Pull-RJ45)
de la unidad MOVIFIT®

[2]  Cable Ethernet con conector Push-Pull-RJ45
[3] Interface Ethernet del PC/portatil

A [PRECAUCION!

Los conectores hembra Push Pull RJ45 han de emplearse exclusivamente con los
correspondientes conectores machos Push Pull RJ45 segun IEC PAS 61076-3-117.
Los cables patch RJ45 convencionales sin carcasa Push Pull no se enclavan a la hora
de conectarlos. No son aptos ya que podrian danar el conector hembra.
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10.6.2 Address Editor
Vista general Address Editor es una herramienta de software gratuita de la SEW-EURODRIVE GmbH

& Co KG.

Dicha herramienta esta disponible después de la instalacion del software de ingenieria
"MOVITOOLS® MotionStudio" — pero se utilizara independientemente de éste.

Utilizara Address Editor para establecer una comunicacién de sus unidades via
Ethernet y para direccionar las unidades.

Si conecta la interface Ethernet de su PC de ingenieria con ayuda de un cable patch
con la Ethernet, Address Editor detectara todas las unidades Ethernet en el segmento
de red conectado (red local).

Al contrario que con "MOVITOOLS® MotionStudio" no es necesario ajustar la direccion
IP del PC de ingenieria en la red local.

Con ello, Address Editor es un suplemento conveniente a "MOVITOOLS® MotionStudio".

Si ha agregado otras unidades Ethernet a una red existente, proceda del siguiente
modo:

¢ Iniciar Address Editor
¢ Buscar unidades Ethernet

Después de haber detectado las unidades Ethernet agregadas, continte con una de las
dos posibilidades siguientes:

» Ajustar (direccionar) las unidades Ethernet detectadas de forma adecuada para la red
» Ajustar (direccionar) el PC de ingenieria de forma adecuada para la red

Iniciar Address Podra utilizar Address Editor inmediatamente después de la instalacién de
Editor MOVITOOLS® MotionStudio.

Para iniciar Address Editor, proceda del siguiente modo:
1. Cierre MOVITOOLS® MotionStudio.

2. Inicie Address Editor desde el menu de inicio de Windows en el siguiente punto de
menu:

[Inicio)/[Programas]/[SEW])/[MOVITOOLS MotionStudio]/[Address Editor]
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Buscar unidades
Ethernet

Con Address Editor podra buscar unidades Ethernet en una red. Particularmente, podra
detectar también nuevas unidades Ethernet agregadas. Adicionalmente, Address
Editor le ayudard a localizar la interface Ethernet de las unidades Ethernet detectadas.

Para buscar unidades Ethernet y localizar el hardware, proceda del siguiente modo:

1.

2.

Seleccione para la unidad y el PC como interface "Ethernet". Para este fin, haga clic
en el botén de opcidn en la parte inferior de la ventana.

Haga clic en el botén "Siguiente" (Continue) para confirmar su seleccioén y pasar el
dialogo siguiente.

. Espere hasta que el escaneado de la red se inicie automaticamente. La

configuracion predeterminada para el tiempo de desbordamiento (Scan-Timeout) es
de 3s[2]

Nota: Si después del escaneado de la red no se detecta ninguna unidad, puede ser
debido a un cableado defectuoso o porque ha instalado (activado) varias tarjetas de
red en su PC.

Proceda en este caso del siguiente modo:

» Seleccione la tarjeta deseada. Para este fin, haga clic en el icono "Seleccionar
tarjeta de red" [3] en la barra de herramientas.

* Inicie manualmente el escaneado de la red. Para este fin, haga clic en el icono
"Iniciar escaneado de red" [1] en la barra de herramientas.

[1]——=—[4 Scan Timeout [s] 3 @8 address ChangeTimeout [s] 5 E=| selact network card =— [3]
[2] u-.{i.:.maﬁnn ‘ g
4
;
4
Linit Communication parameters 3
:
4
g 1
» 0K 3
[4] MaCID  00-0F-83-FF-FF-EE IF address 10.3.71.131 ;*
Signature  dfs21b-gateway_1 Subnetwork mask 255255 2520
Type Gateway DFS21E Standard Gateway 10.3.68.1 L
@ Locate f
- s U - - PP
i e _1?: — S *
9007200768267787

Icono "Iniciar escaneado de red"

]

[2] Campo de introduccion "Desbordamiento
escaneado” (Scan Timeout)

[3] Icono "Seleccionar tarjeta de red"

[4] Casilla de verificacion "Localizar" (Locate)

Como resultado podra ver la lista con el direccionamiento actual de todas las
unidades Ethernet en la red conectada.

Para localizar una unidad Ethernet, marque la casilla de verificacion "Localizar"
(Locate) [4].

Como resultado parpadeara verde el LED link/act de la primera interface Ethernet
de la respectiva unidad Ethernet.
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Ajustar
(direccionar) las
unidades Ethernet
detectadas de
forma adecuada
para la red

Para ajustar (direccionar) las unidades Ethernet detectadas de forma adecuada para la
red, proceda del siguiente modo:

1. Haga doble clic en el panel "Parametros de comunicacion" (Communication

parameters) [1] de la unidad en cuestién.

P address _ 3.A10.181
Subnetwork mask 265, 255, 252, 1) [1]
Standard G steway 10, 3 .68, 1

9007200786544907
[1] "Parametros de comunicacion"
(Communication parameters)

[2] Botdn "Descargar" (Download)

Ahora es posible cambiar los ajustes siguientes:

» Direccion IP de la unidad Ethernet

+ Direccion IP de la mascara de subred

» Direccion IP de la pasarela estandar

» Configuracion DHCP Startup (si la unidad lo soporta)

. Transmita los cambios de direccionamiento a la unidad Ethernet. Para este fin, haga

clic en el boton "Descargar" (Download) [2].

3. Apague la unidad y vuelva a encenderla para que surta efecto la configuracion

modificada.
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Ajustar
(direccionar) el PC
de ingenieria de
forma adecuada
para la red

Para ajustar (direccionar) el PC de ingenieria de forma adecuada para la red, proceda
del siguiente modo:

1. Seleccione en el Panel de control de Windows "Red e Internet” ("Centro de redes y
recursos compartidos") en la vista clasica.

2. Haga clic en el boton [Administrar conexiones de red].
A continuacién apareceran todas las conexiones de red.

3. Marque la conexion de red en cuestidn y seleccione en el menu contextual el punto
del menu [Propiedades].

4. Marque el protocolo de Internet "IPv4".
5. Haga clic en el bot6n "Propiedades”.

6. Introduzca parala mascara de subred y la pasarela estandar las mismas direcciones
IP como para las demas unidades Ethernet en esta red local.

7. Introduzca para el PC de ingenieria una direccién IP que cumpla las siguientes
condiciones:

* En los bloques que definen la red, la parte de la direccién para el PC de
ingenieria debe ser la misma como para las demds unidades Ethernet.

* En los bloques que definen la unidad, la parte de la direccién para el PC de
ingenieria debe ser diferente de las demas unidades Ethernet.

* En el ultimo bloque no deben asignarse los valores "0", "4", "127" ni "255".

NOTA: En la direccion IP de la mascara de subred (por ejemplo, 255.255.255.0)
los valores en los bloques tienen el siguiente significado:

"255", define la direccion de la red en la que se encuentran las unidades.
"0" define la direccidn de la unidad en cuestion para diferenciarla de otras.
8. Confirme con "Aceptar".
9. Haga clic de nuevo en "Aceptar" para cerrar el dialogo.
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10.6.3 Configurar canal de comunicacién via Ethernet

Para configurar un canal de comunicacion para Ethernet, proceda del siguiente modo:

1.

Haga clic en el icono "Configurar conexiones de comunicacion” [1] en la barra de
herramientas.

DE-HB B + + X [*Scan |

(1
9007200388082827

[1] Icono "Configurar conexiones de comunicacion”

Se abrira la ventana "Configurar conexiones de comunicacion" (Configure
communication connections).

Configure communication connectians @
- [2]
] ¥ Activate
[ | Activate Ethercat: No o
|Ethemet =1 Activate SMLP: Yes
— Edit. ————I[3]
Serial
] SBus
| Activ
Profibus L fetivete
7 il s R
ol g ol Gl . T bl ’
18014399653863307

[1] Lista de seleccion "Tipo de comunicacion”
[2] Casilla de verificacion "Activar" (Activate)
[3] Boton "Editar" (Edit)

. Seleccione de la lista de seleccién [1] el tipo de comunicacion "Ethernet".

En el ejemplo est4 activado el canal de comunicacién 1 con el tipo de comunicacion
"Ethernet" [2].

Haga clic en el botén "Editar" (Edit) [3] en la parte derecha de la ventana.
Como resultado podra ver los ajustes del tipo de comunicacién "Ethernet".

Configure el protocolo SMLP. Para este fin, seleccione la ficha "Configuracion
SMLP" (SMLP Settings).

SMLP significa Simple MOVILINK® Protokoll. Es el protocolo de unidades de
SEW-EURODRIVE y se transmite directamente via TCP/IP.

Ajuste los parametros. Proceda del mismo modo que se describe en el siguiente
apartado "Ajuste de la configuraciéon de los parametros de comunicacion para
SMLP".
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10.6.4 Ajuste de la configuracion de los parametros de comunicacién para SMLP

Para ajustar los parametros de comunicacion para la comunicacién via Ethernet,

proceda del siguiente modo:

1. Si fuera preciso, cambie los parametros de comunicacién preestablecidos. Al

hacerlo, haga referencia a la descripcion detallada de los parametros de
comunicacién para SMLP.

NOTA: Durante el escaneo de las unidades sélo se detectan aquellas que se
encuentran en el mismo segmento de red (local) que el PC en el que se ejecuta
MOVITOOLS® MotionStudio. Si tiene unidades fuera del segmento de red local,
agregue las direcciones IP de estas unidades a la lista de servidores SMLP.

. Para agregar una direccion IP, abra el menu contextual y seleccione el boton

"Agregar direccién IP" (Add IP address) [1].

B asic settings

Timeout: 1000 ~ ms  [Default: 1000 ms)

Broadcast IP address: |255.255.255. 255 I Metwork adapter... l
Broadcast scan duration [s): |5 3: 3 ([Default: 5z)

Address listings

|P addresses of SMLP servers | Excluded IP addresses

_ A |
A Up Ctrl+Up =
Y

¥ Down Cerl+Daown

| Add IP address | Ctrl+A | |
X  Delete IP addresH Del | ) 4

WOVITOD /[ Ssiercisgem sl 0K | abbrechen f5
x

(]

: =1
IP address: I = (2]

oK H Cancel F

18014399832166155

[1] Botdn "Agregar direccion IP"
(Add IP address)

[2] Campo de entrada "Direccion IP"
(IP Address)

. Introduzca la direccion IP en el campo de entrada [2] y haga clic en el botdn

"Aceptar" (OK).
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10.6.5 Parametros de comunicacién para SMLP

La siguiente tabla describe los parametros de comunicacion para SMLP:

Parametros de comunicacion

Descripcion

Nota

Tiempo de desbordamiento

Tiempo de espera en [ms] en el
que el cliente espera una
respuesta del servidor tras una
consulta.

«  Configuracion por defecto:
1000 ms

« Dado el caso, aumente el
valor si un retardo de la
comunicacioén provoca fallos.

Direccion IP de difusion

Direccion IP del segmento de red
local dentro del cual tiene lugar
el escaneado de unidades.

Con la configuracion
predeterminada, durante el
escaneado de unidades sdlo

se detectan unidades que se
encuentren dentro del segmento
de red local.

Direccion IP servidor SMLP

Direccion IP del servidor SMLP
u otra unidad que se deba incluir
en el escaneado de unidades
pero que se encuentre fuera del
segmento de red local.

* Introduzca aqui la direccién
IP de las unidades que
deben estar incluidas en el
escaneado de unidades pero
que se encuentren fuera del
segmento de red local.

* Introduzca aqui la direccién
IP del control SIMATIC S7
si realiza una comunicacion
indirecta desde Ethernet a
PROFIBUS a través de
SIMATIC S7.

Direccion IP excluida

Direcciones IP de las unidades
que no deban incluirse en el
escaneado de unidades.

Introduzca aqui la direccién IP
de las unidades que no deban
incluirse en el escaneado de
unidades. Pueden ser unidades
que no estan preparadas para
la comunicacién (por ejemplo,
porque aun no han sido puestas
en marcha).
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10.7 Ejecutar funciones con las unidades

10.7.1 Ajustar los parametros de las unidades

Ajustara los parametros de las unidades en el arbol de parametros. El arbol de
parametros muestra todos los parametros de las unidades, agrupados en carpetas.

Con ayuda del menu contextual y de la barra de herramientas puede administrar los
parametros de unidades. Los pasos siguientes le muestran como puede leer o cambiar
parametros de unidades.

10.7.2 Leer o cambiar parametros de unidades
Para leer o cambiar los parametros de unidades, proceda del siguiente modo:
1. Cambie a la vista deseada (vista de proyecto o vista de red)
2. Seleccione el modo de conexion:

* Haga clic en el icono "Cambiar al modo online" [1], si quiere leer / cambiar
parametros directamente en la unidad.

* Haga clic en el icono "Cambiar al modo offline" [2], si quiere leer / cambiar
parametros en el proyecto.

D& - E + 4+ X | [*Scan

1l @
9007200389198219

[1] lcono "Cambiar al modo online"
[2] Icono "Cambiar al modo offline"

3. Seleccione la unidad que desee parametrizar.

4. Abra el menu contextual y seleccione el comando "Puesta en marcha” (Startup) /
"Arbol de parametros" (Parameter tree).

Se abrira la vista "Arbol de parametros" (Parameter tree) en la parte derecha de la
pantalla.
5. Abra el "Arbol de parametros" (Parameter tree) hasta el nodo deseado.

EE Parameter ee [dives (MOOTBO004-281]] *r4q4pb X
E' £l = MOVITRACSE Parameters\Ma =%
o2y MOVITRAC®E Parameters 10 Stan/stop speed 2 [1/min] iFﬂ 0

&5 (. Display values 3N Minimam speed 2 Nimwl[150

*
F-Ed 1. Setpants / ramp generators
i

suondn g

=4 2. Conholler parameters 12 Mawamum speed 2 ]1-"'"'i"']l15:lﬂ.|:|
=i 3. Molor parameters F3Curentimtz (Xl 127
30 Limits 1
3 3. Limits 2
3 32 Motor sdustment 1
33 Motor adustment 2
34, InrUL moritonng
. Rederence signals
Morstormg functions
Teminal assignmeri
. Cantrol funclions
Urit funclions
IPOS paramaters

2 EER

F-#H-F-FB-EH

ErEPPe

Y 0K

31, Limits 2 | 32. Motor adiusiment 1 |

947217163
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6. Haga doble clic para visualizar un determinado grupo de parametros de unidad.
7. Siquiere cambiar valores numéricos en campos de entrada, confirmelos con la tecla
Intro.

NOTA

i + Encontrara informacion detallada sobre los parametros de unidad en la lista de
parametros para la unidad.

10.7.3 Puesta en marcha (online) de unidades
Para poner en marcha (online) unidades, proceda del siguiente modo:
1. Cambie a la vista de red.
2. Haga clic en el icono "Cambiar al modo online" [1] en la barra de herramientas.

DE-B © 4+ + X [*5Scan

(1
9007200438771211
[1] lcono "Cambiar al modo online"

3. Seleccione la unidad que desee poner en marcha.
4. Abra el menu contextual y seleccione el comando "Puesta en marcha" (Startup)
Se abre el asistente de puesta en marcha.

5. Siga las instrucciones del asistente para la puesta en marcha y a continuacién
cargue los datos de la puesta en marcha en su unidad.
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10.8 Funcionamiento manual con MOVITOOLS® MotionStudio

10.8.1 Acceso a funcionamiento manual

Para el manejo manual del accionamiento MOVIFIT® usted puede utilizar el
funcionamiento manual del software MOVITOOLS® MotionStudio.

1. Conecte el PC al convertidor MOVIFIT®.

2. Inicie el software MOVITOOLS® MotionStudio e integre el convertidor MOVIFIT® en
MOVITOOLS® MotionStudio.

3. Una vez integrado exitosamente el convertidor MOVIFIT®, marque la etapa de
potencia en la vista de red.

4. Abra con la tecla derecha del ratén el menu contextual y seleccione el punto de
menu "Puesta en marcha" (Startup) / "Funcionamiento manual" (Manual mode).

Project  Edit Metwork View  FPlugin  Settings Window Help

NE-HED B E 1k » | [* Scan 11 Bl

Project / Netzwerk a

'! Morvifit

E‘ Metzwerk

E|'L-‘3 Ethemet

Elﬂ PNIO-152.168.10.4: MTF...E20A
E|'L-‘: Intemal
F | 1: MTF_.AD
L Ml i 1. Parameter tree (Onling)

4@' 2. Manual mode (Online)
j 3. Startup (Onling)

3 Comparison (Onling)
: S:e:'tu_p 4 ‘E Startup (Onling)
Diagnostics * |EE Parametertree (Onling)
[+ Manual mode -{;niine.:
Show online unit status = -
B Manage component () 3

Properties...

9281624971

Se abrira la ventana "Funcionamiento manual" (Manual mode).
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10.8.2 Activacion del funcionamiento manual

La activacion del funcionamiento manual sélo es posible si el accionamiento MOVIFIT®
no esta habilitado.

» Para activar el funcionamiento manual haga clic en el botdn "Activar funcionamiento

manual” (Activate manual mode) [1].
Manual mode
v
Maximum
Rapid speed ol
/ \a’arlabc/\
Creep speed
f S
Minimum
Stop t
Rapid speed | Activate manual mode —: [1]
—
%I 2412 1/min
Creep speed
o &0 000
I%I 648 1/min
Vaniable Start
o
IEI 60 1/min
Ramptime[s] |10 ‘
Timeout [s] 5
Paramster set |1 Stop

9281560843
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10.8.3 Control en el funcionamiento manual

Una vez activado exitosamente el funcionamiento manual, usted puede controlar el
accionamiento MOVIFIT® con los elementos de mando en la ventana "Funcionamiento
manual" (Manual mode) de MOVITOOLS® MotionStudio.

[10] [l
Manual mode
v ‘!
Matimum et
q A
Rapid spsed Pt
Waria bm/-\
Creep spesd \_./ Active parameter set
Minimum 1
Stop t

1]
2 ——

Rapid speed [ Deactivate manual mode l

I%I 2412 1/min
[3 i

Cresp spead

@ 648 1/min 4l S
[4]

Variable =E o

@ 60 1imin L

CCw cw
L ]

Ramptime[s] 10 ‘ } }

Timeout [s] 5 * Qutput current [%]

Parameter set 1 - Stc‘np

! !
[51 [6] [7] [8l

5082585867

1. Con la barra de desplazamiento [3] en el grupo "Control" (Controller) Usted ajusta la
velocidad de consigna variable.

2. Con los botones "A derechas" (CW) [8] o "A izquierdas" (CCW) [5] usted define el
sentido de giro.

3. Utilice el botdn "Iniciar" (Start) [4] para habilitar el accionamiento MOVIFIT®.

El eje de motor [6] que se muestra en el grupo "Control" (Controller) simboliza el
sentido de giro y la velocidad del motor.

4. Utilice el botén "Parar" (Stop) [7] para parar el accionamiento.

Alternativamente, usted puede introducir directamente en el grupo "Consignas"
(Setpoints) [2] las consignas para la marcha rapida, la marcha lenta o la consigna de
velocidad variable.

El sentido de giro lo define mediante el signo (positivo = giro a derechas, negativo = giro
a izquierdas).

En primer lugar, indique el valor de consigna. Pulse la tecla <ENTER> y haga clic para
la habilitar el accionamiento MOVIFIT® en el botén del valor de consigna.
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El grupo "Valores reales" (Actual values) [10] muestra los siguientes valores reales del
accionamiento MOVIFIT®:

« Estado del convertidor MOVIFIT®
* Velocidad de motor en [r.p.m.]
« Corriente de salida del convertidor MOVIFIT® en [%] de In

Si se presenta un fallo en el convertidor MOVIFIT®, puede resetearlo con el botén
[Reset] [9].

NOTA

Funcionamiento con la opcion de seguridad S12 (solo MOVIFIT®—FC/-MC): Las
funciones de seguridad (STO, SS1, SLS) tienen una prioridad mayor que el
funcionamiento manual. Por lo que con las funciones de seguridad activadas, el
funcionamiento manual sélo es posible de forma limitada.

[0

10.8.4 Desactivacion del funcionamiento manual

A ADVERTENCIA!
Peligro de aplastamiento por el arranque accidental del accionamiento.
Lesiones graves o fatales.

+ Antes de desactivar el funcionamiento manual hay que restablecer las sefales en
las entradas binarias y retirar la habilitacion del accionamiento a través de los
datos de proceso.

+ En funcion de la aplicacién, adopte medidas de seguridad adicionales para evitar
dafios a personas y maquinas.

+ Para activar el funcionamiento manual haga clic en el boton "Desactivar
funcionamiento manual" (Deactivate manual mode) [1].
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11  Parametrizacion de la etapa de potencia
11.1 Puesta en marcha del motor/freno con MOVIFIT®-SC
NOTA

» La siguiente puesta en marcha del motor/freno solo es posible con "Expert Mode"
activado (=> interruptor DIP S10/1 = ON).

» Encontrara mas informacién sobre la puesta en marcha en "Easy Mode" mediante
interruptores DIP en las instrucciones de funcionamiento MOVIFIT®-SC.

[0

MOVIFIT®-SC esta dotado de parametros ajustables. Para una puesta en marcha
exitosa deben ajustarse con el Expert Mode activado al menos los parametros descritos
en este capitulo.

Todos los demas parametros estan representados y explicados detalladamente en los
capitulos "Lista de parametros de etapa de potencia MOVIFIT®-sC" y "Descripcion de
parametros MOVIFIT®-sC".

11.1.1 Parametro 200
Tension nominal de red

Con este parametro debe adaptarse la unidad a la tensiéon nominal de entrada de la red
de alimentacion.

* El ajuste de 400 V debe seleccionarse si la red de alimentacion suministra una
tension de 3 x 380V CA, 3x400V CAo 3 x415V CA.

» El ajuste de 500 V debe seleccionarse si la red de alimentacion suministra una
tensiéon de 3 x 460 V CA, 3 x 480V CA 0 3 x 500 V CA.
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11.1.2 Parametro 700
Modo de funcionamiento de dispositivo de arranque

La unidad ofrece la posibilidad de controlar hasta 2 accionamientos de forma
independiente uno del otro. Si estos accionamientos disponen de un freno de tres
cables SEW, el control de freno se lleva a cabo también de forma independiente a
través de MOVIFIT®,

FUNCIONAMIENTO CON UN SOLO MOTOR:

En el modo de funcionamiento de dispositivo de arranque "FUNCIONAMIENTO CON
UN SOLO MOTOR" se puede operar el motor conectado a X8 en los sentidos de giro
"GIRO DCHA." y "GIRO IZDA.". En caso de utilizar un motor freno con freno de tres
cables SEW hay que conectar el freno a X8.

FUNCIONAMIENTO CON DOS MOTORES:

En el modo de funcionamiento de dispositivo de arranque "FUNCIONAMIENTO CON
DOS MOTORES" pueden operarse el accionamiento 1 conectado a X8 y el
accionamiento 2 conectado a X9 en un sentido de giro de forma independiente uno del
otro.

En caso de utilizar motores freno con freno de tres cables SEW hay que conectar el
freno del accionamiento 1 a X8.

El freno del accionamiento 2 debe conectarse a X9.

A PELIGRO!

Durante el funcionamiento con un solo motor deberan utilizarse las bornas X8 y X81
o bien el conector enchufable X8.

Lesiones graves o fatales.

+ En este caso no deben estar conectados las bornas X9 y X91 6 el conector
enchufable X9.

A PELIGRO!

Una conexiodn incorrecta provocara un sentido de giro erréneo y/o una habilitacion del
motor descontrolada.

Lesiones graves o fatales.

* Antes de arrancar el motor, compruebe el cableado segun las instrucciones de
funcionamiento.

NOTA
° Si en el modo de funcionamiento de dispositivo de arranque "FUNCIONAMIENTO
1 CON UN SOLO MOTOR" la corriente medida en la salida para el accionamiento 2
excede del valor 10 % Iy ynidad: S€ Produce una desconexion por error y un bloqueo
de la unidad.

Manual — MOVIFIT® nivel funcional "Classic" con interface PROFINET-IO 123




11 (‘ I > Parametrizacion de la etapa de potencia
@ Puesta en marcha del motor/freno con MOVIFIT®-SC

11.1.3 Parametro 736
Tension nominal del freno 1

» Con este parametro debe adaptarse la unidad a la tensién nominal del freno utilizado
en el accionamiento 1 si se conecta un freno de tres cables SEW a X8.

* La tensidon nominal del freno y la tension nominal de la red deben coincidir.
Esto debe tenerse en cuenta al pedir el motor/freno.

11.1.4 Parametro 737
Tension nominal del freno 2

» Con este parametro debe adaptarse la unidad a la tensién nominal del freno utilizado
en el accionamiento 2 si se conecta un freno de tres cables SEW a X9.

* La tensiéon nominal del freno y la tensiéon nominal de la red deben coincidir.
Esto debe tenerse en cuenta al pedir el motor/freno.

11.1.5 Parametros 620/621
Salidas binarias DB00 y DB01

A iPELIGRO!

Cuando se utilicen las salidas binarias DB00 y DB01 para controlar el freno, ajuste los
parametros P620/621 en "Freno desbloqueado” y asegurese de que no se cambie
este ajuste.

Lesiones graves o fatales.

» Compruebe el ajuste de los parametros antes de utilizar las salidas binarias para
controlar el freno.
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11.2 Puesta en marcha del motor/freno con MOVIFIT®-FC
NOTA

° La siguiente puesta en marcha del motor/freno sélo es posible con "Expert Mode"
1 activado.

Encontrara mas informacion sobre la puesta en marcha en "Easy Mode" mediante
interruptores DIP en las instrucciones de funcionamiento MOVIFIT®-FC.

11.2.1 Procedimiento de puesta en marcha

1. Tras la seleccién de la herramienta de puesta en marcha en MOVITOOLS®
MotionStudio aparece la ventana para seleccionar el juego de parametros.

Seleccione en esta ventana el juego de parametros con el que efectuara la puesta
en marcha.

B Paransbubaue |urbsnad MTF AD0155431 gl Siariup [Uneiasssd [WTF, ADDIS5539)

792943371

Utilice los botones "Atras" (Back) y "Siguiente" (Next) para cambiar entre las
paginas.

Manual — MOVIFIT® nivel funcional "Classic” con interface PROFINET-10 125




11 (‘ I > Parametrizacion de la etapa de potencia
@ Puesta en marcha del motor/freno con MOVIFIT®-FC

2. Una vez seleccionado el juego de parametros, aparece una vista general con la
informacion de la unidad actual (sélo valores de visualizacion):

B Parmistaitisn [unbenad MTF SD0TSSAT] gl Statups [nnaad (MTF, ADDNS-583] xdbx

Unit information

Firnmware basec unit 1821 DBT 212

] Operating modn [ E
—_—
0 Hignature |
|a] WTF_ADD 5543
5} ) l Rated voltage FITR"Y
) R
2 Ll
.8} A ;
3] Fatee il oubjied current [ 4 A
i
= —_—
.m) | Fated power sappbovoll 400 W
8]
Aated motor speed 1430 Vimin
1|
0 Rated molor poses E 1.500 K Hati d fre quishy 50 Hz

792945035

3. Seleccione la configuracion de la salida del motor:
«  La conexidn fija de los motores a MOVIFIT®-FC es la configuracion estandar.

«  La conexion conmutable de los motores a MOVIFIT®-FC es posible sélo para las
versiones especiales con funcionamiento con dos motores.

Para informacion mas detallada sobre la version especial de MOVIFIT® para
funcionamiento con dos motores, véanse las instrucciones de funcionamiento
"Version especial MOVIFIT®-FC para funcionamiento con dos motores".

|5 Parammiorhium [unbenannd MTF S00155AT1 g Starlup [neamad (NTF, ADOTS-553] x4

Motor output configuration

o

o Motor ouput

E Sweitizhalde

Tl

n E E

) -
5 g e
g (12
9]

L8]

0]

9]

1]

792946699
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4.Seleccione la configuracion de sistema:

« Al seleccionarse "Un motor" (One motor), MOVIFIT®-FC controla sélo un motor
(configuracion estandar).

» Al seleccionarse "Acoplamiento rigido" (Rigid coupling), MOVIFIT®-FC controla
varios motores con potencia idéntica cuyos ejes estan acoplados de formarigida.

« Al seleccionarse "Sin acoplamiento/acoplamiento flojo" (No/loose coupling),
MOVIFIT®-FC controla varios motores con potencia idéntica cuyos ejes no estan
acoplados o lo estan de forma floja.

Al seleccionarse  "Acoplamiento  rigido" (Rigid coupling) o "Sin
acoplamiento/acoplamiento flojo" (No/loose coupling) tendra que seleccionar mas
tarde en el menu "Freno" (Brake) el control de freno alternativo "Via tension
constante" (Via constant voltage).

La seleccion "Varios" (Several) no es posible para las unidades MOVIFIT®.

BT Pasamstaitibim [unbenancd PATF SD0T554T]] gl St [Uneasnad [MTF, AD01S523)] xdbx
System configuration -

BTl i 2

Drives

g &

§Y. Single drive Identical Different

1| Fligid rnuspling PR

3]

‘-_I 4

2 ("7~ —H—H -

|3

0]

1)

- Na/loose comction

1]

n] —_— e

= -

i - -

792948363
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5. Seleccione el método de regulacion:

» El modo de funcionamiento con regulacion vectorial (método VFC/Flux vector
control) esta adaptado al uso de motores SEW.

» Para motores no SEW podra elegir el modo de funcionamiento caracteristica U/,
si el modo de funcionamiento VFC no le da ningun resultado satisfactorio.

kl: Paravesiarbaum |unbenannd MTF 20005 5437] e St [Unnareed [MTF, 40015553 xdb X
Control parameter setlings L

T 4

= Control mode B

1’ Standand/T)

o n .

7 e I o

EJ -——1—'3'3’ [

8|

3|

8]

3]

1|

3|

1|

jca]

792950027
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6. Elija entre los siguientes modos de funcionamiento:
» "Control de velocidad" (Speed control)
* "Freno CC" (DC Braking)
+ "Elevador" (Hoist) (s6lo disponible con regulaciéon VFC)

El modo de funcionamiento Flying start function (Reconex. marcha) no es posible
con MOVIFIT®.

T Pasanmiorhaum [urbenann PATF SD0T5543] gl Staricg [Unnaed [MTF, AD1S 553 xdbx
'_u
'f Application ;’
o
[
Ly |
Tl n £ :
o) e 1 - - M
0
U D baaking Flying shait
Ch
D
(3} oc . CE [ i
1)
(1) |
]
5l |

792953355

A PELIGRO!

Peligro de muerte por la caida del mecanismo de elevacion.

é Lesiones graves o fatales.
+ Para aplicaciones con mecanismo de elevacion debe seleccionarse

imprescindiblemente el modo de funcionamiento "Elevador" (Hoist).

« MOVIFIT® no debe emplearse como dispositivo de seguridad en aplicaciones de
elevacion. Utilice como dispositivos de seguridad sistemas de vigilancia o dispositivos
mecanicos de proteccion.

NOTA

El modo de funcionamiento "Freno CC" (DC braking) (frenado por corriente continua)
sirve para frenar un accionamiento sin derivacion de energia regenerativa hacia una
bobina de freno de tres cables SEW conectada o una resistencia de frenado. La
energia de frenado liberada se convierte con este modo del frenado en el motor en
pérdida calorifica.

e

Manual — MOVIFIT® nivel funcional "Classic" con interface PROFINET-IO

11

129



11

130

(‘ I > Parametrizacion de la etapa de potencia
@ Puesta en marcha del motor/freno con MOVIFIT®-FC

7. Seleccione el tipo del motor conectado.

4k x

Bl Tool st page gl Startup [Defnalt {MTF_A0ME-BA3)

Motor typa “|
i¥ Standard motors 3
g or of v DAS ED 02 o El
iy
U IEC BRASIL

ﬁ 5 DRE CSA NEMA
g DRF JEC
(1 Non-SEW motors
n
0 'hz al-
n
1]
1]
5]
1]
Lu]

9007200047692683

Motores estandar:

Al seleccionarse un motor estandar SEW seleccione:

* el tipo de motor

+ latension nominal del motor (conforme al tipo de conexidn "estrella" o "triangulo")
* la frecuencia nominal del motor

Consulte estos datos en la placa de caracteristicas del motor.

B ool simrtpage ol Startus [Detault (MTF_ADDTE-SA1))
Motor selection e
L5 =
n 5
1] S S EO R B RIVES 7 s
78846 Biuchsal | Germany N M
o RF 47 DREBOMABETF/Z/C
s 1.300123456 0002 08
- pm M25IEE MW 1151 | ez
W 2300400 A 7Y ey 075
|5} A 4451255
g - ] IP 88 Hz 50
o DRS90M4 | 50HZ | 1500'W |- Uem 220.240AC WM 20 BGELS kg 41
n Rated motor voltage
—
n — 400 W | W
n
.n]
Motor dats
0 @
]
JIKE. -5 Protective model of maton
& Not acthee ®
9007200047696011

Finalmente seleccione para el motor estandar la funcién de proteccion térmica del
motor (opcional). Véase el capitulo "Puesta en marcha de la funcién de proteccion
térmica del motor" para mas informacion.
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Motores no SEW:

En el caso de motores no SEW debera indicar datos de motor adicionales que se
encuentran en la placa de caracteristicas del motor.

Para la determinacion de otros parametros de motor inicie un proceso de medicién
con el botoén [Start calibration] (Iniciar calibracién).

Antes de iniciar el proceso de medicion, cercidrese de que:
« esté conectado el motor,

» esté aplicada la tension de red

» vy esté preparada para el funcionamiento la unidad.

A PELIGRO!

Durante el proceso de medicion el motor conectado recibe suministro de corriente.

Lesiones graves o fatales por electrocucion.

+ La caja de bornas del accionamiento conectado debe estar cerrada durante el
proceso de medicion.

BE Paivassity rtsnant MTF AOTIS543(] ol Slatu [reasd [HTF_ 0015547 Tdbx
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]
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8. Una vez finalizada la puesta en marcha del motor, seleccione el freno conectado
para los motores freno:

&‘:'lal.nlubmmxlﬂl'- ADIEEAZY x4k X
Brake ]
5| Standard SEWY brake conirol system 2
> 5
SR EURE D RINE 7 E
TEE4E Bruchsal ! Germany =y
RF4T CRESOMABEBTRIZIC
Maru al zelion 01 3001 23455 00002 0
y om MA2ETBE kw118 | 1822
ERE ALY W EI0 4000 1Y cosy 079
A 445/255
MM P55 e 50

= Upn 2200 MOKAC Nm 20 BGE1S§ kg a1

Alternative brake control
vin constant volme 130 wa F4 wam

I REVENE R NENE NN

Binsey output DEDD with liwed sedling o “Brake
K

B

Huobiake

792958347

Control de freno SEW estandar:

« Si en el motor esté instalado el freno previsto para el accionamiento MOVIFIT®
(véase la tabla en las paginas siguientes),

— active la casilla de verificacion "Freno SEW" (SEW brake)

— Yy seleccione en el campo de seleccion "Seleccién manual" (Manual selection)
el freno segun los datos en la placa de caracteristicas.

En el control de freno SEW estandar se alimenta el freno conectado directamente
desde el circuito intermedio, usando, por lo tanto, energia regenerativa. Se vigila la
temperatura del freno.
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Control de freno alternativo

A jPRECAUCION!

En caso de seleccionarse uno de los siguientes controles de freno alternativos, el
accionamiento debe disponer de una resistencia de frenado interna o externa. La
resistencia de frenado sirve para derivar la energia regenerativa durante el frenado.

El control de freno alternativo esta previsto para el caso

» de que en el motor esta instalado otro freno que el previsto para el accionamiento
MOVIFIT® (véase la tabla en la pagina siguiente)

* o0de que se operan en paralelo varios motores/frenos en una unidad MOVIFIT®.
Es decir, que ha seleccionado "sin acoplamiento/acoplamiento flojo" (no/loose
coupling) en la ventana "Configuraciéon de sistema" (System configuration).

Para este fin estan disponibles las siguientes posibilidades de control:
» Control del freno via tensién constante
— Active la casilla de verificacion "via tensién constante” (via constant voltage)

— Introduzca la tension de alimentacion del freno opcionalmente como tension
alterna o continua

» Control del freno via salida binaria
— Active la casilla de verificacién "via salida binaria" (via binary output)

Para el control del freno via salida binaria es necesario un rectificador de freno
que abre el freno al activarse la sefial de salida binaria.

+ Si en el motor no esta instalado ningun freno, active la casilla de verificacién
"Sin freno" (No brake).
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La siguiente tabla muestra los frenos permitidos para el accionamiento MOVIFIT®:

Motor Frenos permitidos
DR63 BR03
DT71, DT80 BMGO05, BMG1
DT90, DV100 BMG2, BMG4
DV112, DV132 BMG8
DAS80 BR1
DAS90, DAS100 BR2
DR63 BR03
DR71 BEO5, BE1
DR80 BEO5, BE1, BE2
DR90 BE1, BE2, BE5
DR100 BE2, BE5
DR112 BES5, BE11
DR132 BE5, BE11
NOTA
Tensiones de freno posibles:
BR1: 230V
BR2: 230 V/400 V

BR03, BMGO05...BMG4, BE1...BE11: 110 V/230 V/400 V
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9. En el siguiente paso "Aplicacion" (Aplication) puede activar la funcién "Vigilancia de
velocidad" (Speed monitoring) y ajustar el limite de corriente.

En el caso de accionamientos de elevador esta activada de forma estandar la
vigilancia de velocidad. Con la vigilancia de velocidad activada, se dispara un error
una vez expirado el tiempo de retardo ajustado, si la corriente de salida alcanza de
forma permanente el limite de corriente ajustado.

El limite de corriente se refiere en este caso en por ciento a la corriente nominal de
la unidad. Para la proteccion contra el desenganche del motor se reduce la
frecuencia de salida al alcanzarse el limite de corriente. Para asegurar la proteccion
de desenganche deberia adoptarse el valor propuesto para el limite de corriente.

BE Paivassity rtsnant MTF AOTIS543(] ol Slatu [reasd [HTF_ 0015547 TAbx
i . !
| E
-_T 505 pered meosstoneg 5
hp B o = |Of -
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T 303 Comerd limit
T B % 160
.-__T o
)
3 ' e
] i
[a ) 500 Diszeelier ki
n S 100 100,
1)
n
S ew
888384651

Podra adoptar individualmente los valores propuestos haciendo clic en la respectiva
flecha negra. Haciendo clic con el botdn derecho del raton recibira otras opciones de

entrada adicionales.

Adicionalmente a la adopcion individual de valores propuestos puede adoptar de
una vez todos los valores propuestos con el boton "Aceptar” (Accept).
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10.En el siguiente paso se lleva a cabo la parametrizacion de los limites de velocidad y

tiempos de rampa.

Los tiempos de rampa se refieren siempre a una modificacién de la velocidad de
salida de 1500 r.p.m. Los tiempos de rampa se aplican cuando los datos de proceso
no especifican ningun tiempo de rampa y se produce la habilitacion/retirada de la
habilitacion. La rampa de parada se activa cuando se solicita una "Parada rapida" y
cuando se presentan determinados fallos.

b Fnmetobn Do 4 Ln | M ADTS5] o Sy Dstak 4-La_| MTF ARS53]

)

nlmin TP — 191 lamp111 down

T T — 2 v T,

A

H W e e

) s0% 80 i

o= N T P T T T TR T

L ] I Stop amp
B i m, B o™ o,

Accep

888384651

Podra adoptar individualmente los valores propuestos haciendo clic en la respectiva
flecha negra. Haciendo clic con el botdn derecho del ratén recibira otras opciones de
entrada adicionales.

Adicionalmente a la adopcion individual de valores propuestos puede adoptar de
una vez todos los valores propuestos con el boton "Aceptar" (Accept).
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11.Con el botdn "Descargar” (Download) transmitird todos los pardametros ajustados a
la unidad MOVIFIT®.

Con el boton "Finalizar" (Finish) transmitira todos los parametros ajustados a la
unidad MOVIFIT® y terminard la puesta en marcha.

hl: Patarrastadtu jursnannd [MTF. ADD 5543 b 5l [ nevaeread [WTF . A0015543]] zdPb X

Calculation of Starup parameters is complatsl

FPrass "Download" o ¥ensmit the calculated dea to the invartar withou! inishing starftup

Doveenload i

Pre=s "Finish” fa transmit fhe calculsted dats to the mverler and Sinish startup

DRAARAZIAR[RZE 200

906417803

Antes de transmitir los parametros podra cambiar discrecionalmente entre las
paginas anteriores con los botones "Atras" (Back) y "Siguiente" (Next). Al hacerlo,
los ajustes se mantienen.
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11.3 Puesta en marcha de la funcién de proteccion térmica del motor con

MOVIFIT®-FC
11.3.1 Ambito de aplicacién

La funcién de proteccién térmica del motor esta disponible en conjuncién con los

motores siguientes:

* Motores DR de 4 polos de SEW-EURODRIVE
* Motores DAS de 4 polos de SEW-EURODRIVE
Para la conexion de estos motores soélo se pueden utilizar cables hibridos de

SEW-EURODRIVE.

La funcién de proteccion térmica del motor no estas disponible en:

Motores no SEW
Motores DT/DV
Accionamiento en grupo

Motores de 8, 6 y 2 polos

Puesta en marcha de motor via bus de campo (véase el capitulo "Puesta en marcha

de motor via bus de cambio con MOVIFIT®-FC")

11.3.2 Funcién de proteccion térmica del motor con MOVIFIT®-FC

En MOVIFIT®-FC a partir de
la version 14 del firmware
dela etapa de potencia se
ampliaron las funciones con la
proteccién térmica del motor.

[1] Version de firmware de la etapa
de potencia

MTF11R015-503-F 10

I"ID‘JIF]T S0#:01 . 8508099801 . 00
Eingang / Inpul Ausgang /
U = 3x380...5a0V ﬂﬂ +/=1@% (U = 3x0..
Eunonnlv! I = 3.5A Ac P = 1.5kMW I = 4,00
f = BO...50H= +/-10% Fo= 2.l
D=7EEIE Bruchzal T = =2%...40"C
Umrichter Fuldbus/Fisldbus Profibus/|

Inverter
Hade in Germany - -

[1]

Al activar esta funcién, la unidad MOVIFIT®-FC supervisa la temperatura del motory lo
protege contra sobrecalentamiento.

La funcién de proteccion del motor se

* puede activar y parametrizar en el menu de puesta en marcha de MOVITOOLS®
MotionStudio (a partir de la version 5.60 SP 1)

* oen el arbol de parametros de MOVITOOLS® MotionStudio.
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11.3.3 Activacion en el menu de puesta en marcha

o Stariup [enamad (MTF AD0E-84%)] xdb X
Motor selection

SEREEIREEENE e
78848 Bruchsal | Germany N,
Ar 47 DREGOMABE HTFZ/C
01 300123456 000206
1425 E8 [y 1151 | MRz
[v 2304002 1% sy 0TH
A 4451255
4 e R MM 13 [He 5l
DESBIMHJ 50Hz llsuani-jl Usa 220.24DAC  Nm 20 BGE1S  kp 41

Rated motor voltage

= a0 v | w

i i Motor data

| 130" Protective modal of motor
I Mot active x
2287852555

Para activar la funcién de proteccion térmica del motor se debe haciendo clic en el botdn
"Inactivo” (Not active). (El botén indica el estado actual.)

SN

11.3.4 Parametrizacion en el menu de puesta en marcha
Tras la activacion aparecen mas parametros:

Protective model of motor ~ Motor cable length

J" 10 Active 3 I_ll.'l m ¥
g [:3 Non-SEW cooling fan Motor ambient temp.

Not installed b4 5 °C
2287856779

Introduzca los parametros siguientes para garantizar una funcién de proteccion del
motor lo mas correcta:

» Longitud del cable entre el convertidor y el motor (basado en un cable hibrido SEW)
» Temperatura ambiente tipica del motor
» Tipo de ventilacion del motor

11.3.5 Parametrizacion en el arbol de parametros

De forma andloga a la parametrizacion en el menu de puesta en marcha también se
puede activar y parametrizar la funcién de proteccién del motor en el arbol de
parametros, véase Lista de parametros (— pag. 158).

Al contrario de lo que sucede en la puesta en marcha del menu de puesta en marcha
de MOVITOOLS® MotionStudio, la parametrizacion de la funcién de proteccion del
motor mediante el arbol de parametros soélo es valida para el motor ajustado en
MOVIFIT®.
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11.4 Puesta en marcha de elevador con MOVIFIT®-FC en el "Expert Mode"

En combinaciéon con aplicaciones de elevador debera ajustar imprescindiblemente
durante la puesta en marcha del motor/freno (véase capitulo "Procedimiento de la
puesta en marcha (— pag. 125)") el modo de funcionamiento "Elevador" (Hoist) (s6lo
disponible con el modo de funcionamiento VFC).

A iPELIGRO!

Peligro de muerte por la caida del mecanismo de elevacion.
Lesiones graves o fatales.

«  MOVIFIT® no debe emplearse como dispositivo de seguridad en aplicaciones de
elevaciéon. Utilice como dispositivos de seguridad sistemas de vigilancia o
dispositivos mecanicos de proteccion.

Encontrara mas informacion sobre la funcion de elevador en el capitulo "Funcién de
control" (Parametro 700/701).
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11.5 Puesta en marcha del motor via bus de campo con MOVIFIT®-FC

11.5.1 Descripcion de la puesta en marcha del motor via bus de campo con etapa de potencia

MOVIFIT®-FC

11.5.2 Limitaciones

Con MOVIFIT®-FC, a partir de la version 14 del firmware de la etapa de potencia es
posible llevar a cabo en el Expert Mode una puesta en marcha del motor mas simple
via bus de campo.

0000 ORISR
§ HOVIFIT S04 :01 . B508099801 . 0RO1 .06 ( ( enm
Eingang / Input Rusgang / Output
RODRIVE

U = 3x3680...59090¥ AC +/-1@%. |U = 3x0...UN
I = 3.5“!‘3 P = 1.5kW I 4 .00 AC
£

= 2...120H=

D=76646 Bruchsal T = —25...40°¢

Unrichter Feldbus/Flsldbua: Proflbus/Claszlc
Inverter

Hede in Germany Rl e

IIIIIIIIIIIIIIIIIIIIIIIIIIIIIIIIIII|IIIII|III|IIIIIIIII o
[1]

[1] Version de firmware de la etapa de potencia

Los parametros individuales se transmiten a través del canal de parametros de la
interface de comunicacion correspondiente (PROFIBUS, PROFINET, DeviceNet, ...).
La puesta en marcha del motor via bus de cambio se produce sin el software de
ingenieria externo MOVITOOLS® MotionStudio y tampoco se corresponde a la puesta
en marcha en el Easy Mode.

Se debe tener en cuenta que la puesta en marcha del motor via bus de campo sélo es
posible cuando la unidad esta conectada (online).

La calidad de la regulacion tras la puesta en marcha via el bus de campo no suele ser
tan buena como la calidad de regulacion tras una puesta en marcha guiada con
MOVITOOLS® MotionStudio o la utilizacion de un motor adaptado en el Easy Mode, ya
que algunos parametros de regulacion se derivan de motores estandar SEW.

Las siguientes funciones no se permiten o no son posibles durante la puesta en marcha
del motor via bus de campo:

» El funcionamiento del elevador no esta permitido.
» El control del freno estandar no es posible.

(En cambio, el control del freno alternativo con tensién constante si es posible).
* El modelo de proteccion térmica del motor no es posible.

11.5.3 Ejemplo de programa para S7

Para la utilizacidn de la puesta en marcha del motor via bus de campo, SEW ofrece un
ejemplo de programa para SIMATIC S7.

Encontrara el ejemplo en el capitulo "Lectura o escritura de parametros mediante el
registro de datos 47".

Manual — MOVIFIT® nivel funcional "Classic" con interface PROFINET-IO

11

141



11

142

Parametrizacion de la etapa de potencia
Puesta en marcha del motor via bus de campo con MOVIFIT®-FC

11.5.4 Secuencia de la puesta en marcha del motor via bus de campo

1. Ajuste el interruptor DIP S10/1 del EBOX en ON => Expert Mode.

Ajuste el interruptor DIP S10/2 del EBOX en ON => Funcionamiento U/f.

Ajuste el interruptor DIP S10/6 del EBOX en OFF => No hay funcionamiento del
elevador.

Tenga en cuenta lo siguiente para los pasos a continuacion:

» La unidad debe encontrarse en el estado "Sin habilitacion”.
+ Un fallo presente o el estado "Bloqueo del regulador" no permite calibrar el
estator.

» Compruebe en caso necesario los siguientes parametros:
— Palabra de control via bus P094 = 0x0000
— Palabra de estado via bus P097 = 0x0206

. Parametrice los datos basicos (p. €j., via el bus de campo).

Ajuste para ello el direccionamiento de parametros a la etapa de potencia:

Bus de campo Ajuste
PROFIBUS/PROFINET SubAddress = 1

Ajuste los siguientes datos basicos especificos al motor de los juegos de parametros
1 y/o 2 segun se indica a continuacion:

Denominacién Juego de Juego de Escalado Rango de valores
parametros 1 parametros 2

Potencia nominal del motor 10016.0 10017.0 1=1W 250 —5500 W 1)
Tensiéon nominal del motor  |8652.0 8653.0 1000=1V 50 -700V
Velocidad nominal del motor |8642.0 8643.0 1000 =1 r.p.m. |10 —5500 r.p.m.
Frecuencia nominal del 8640.0 8641.0 1000 =1 Hz 10 — 400 Hz
motor
Coseno phi 8674.0 8675.0 1000=1,0 0,5-1,0
Corriente nominal del 8648.0 8649.0 1000=1A 0,1-300 A
motor?
Modo de funcionamiento 8574.0 8575.0 - 0: VFC

21: UIf

1) Ajuste la potencia nominal del motor en el rango 250 — 5500 W. Si se pone en marcha un motor con
una potencia nominal > 5,5 kW, MOVIFIT® genera un fallo de puesta en marcha (codigo de fallo 9,
caodigo de subfallo 4).

2) Observe la corriente nominal del motor correspondiente.

. Opcional: Calibracion de la resistencia del estator.

Para alcanzar una calidad de regulacién mejor, es posible calibrar la resistencia del
estator antes de activar los calculos. La resistencia del estator calculado se utiliza
entonces en los calculos.

Antes de iniciar la medicién es necesario conectar el motor y conectar la tension de
red. La medicidén no se debe realizar con el motor caliente.

Denominacién Juego de Juego de Rango de valores
parametros 1 | parametros 2
Calibrar motor 8684.0 10087.183 0: Inactivo

2: Sefial de retorno: Medicion incorrecta
3: Sefal de retorno: Medicion correcta
4: Iniciar medicion

Inicie el medicién (indice 8684.0/10087.183 = "4").
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4. Finalice la puesta en marcha del motor via el bus de campo iniciando las funciones
de calculo internas.

Denominacion Juego de Juego de Escalado Rango de valores
parametros 1 | parametros 2

Iniciar funcién de célculo | 10076.51 10076.151 - 1 = Iniciar calculo

interna

Tras el calculo, la funcién de puesta en marcha ajusta estos parametros de nuevo
en IIOII

Nota: Dentro del marco de los calculos internos se influye junto a los valores
caracteristicos de regulacién internos del motor también en los parametros

siguientes:

Denominacion Juego de Juego de Escalado Rango de valores
parametros 1 | parametros 2

Limite de corriente 8518.0 8522.0 1000 =1 % 0-160 %
Premagnetizaciéon 8526.0 8531.0 1000 =1 ms 0-2s
Compensacion de 8527.0 8532.0 1000 =1 r.p.m. | 0500 r.p.m.
deslizamiento
Boost 8524.0 8529.0 1000 =1 % 0-100 %
Valor IXR 8525.0 8530.0 1000 =1 % 0-100 %
Ajuste automatico 8523.0 8528.0 - 1=0ON

5. Enla puesta en marcha del motor via bus de campo no es posible el control del freno
estandar en combinacion con motores de freno. El freno sélo puede emplearse en
el modo de tensién constante.

En caso necesario se puede parametrizar un freno segun se indica a continuacion:

Denominacién Juego de Juego de Rango de
parametros 1 parametros 2 | valores
Control de freno 10076.17 10076.117 2: OFF (sin freno)
3: Tension constante
Tensién continua 10076.10 10076.110 cc40-250v "
de frenado
Tensiones de frenado Valor de
[Veal Vecl p;zs;ftéahin
120 (111 — 123) 50 1.600
230 (218 — 243) 96 3.072
360 (344 — 379) 150 4.800
400 (380 — 431) 168 5.376
460 (432 — 484) 192 6.144
500 (485 — 542) 208 6.656

1) Si la tensién de frenado esté indicada en CA es necesario convertir la tensién de corriente
alterna Uca en tension de corriente continua Uge segun la formula Uge = Uga / 2,4.

Si la tensién de frenado de su freno no esta incluida en la tabla anterior, calcule el valor segun la
férmula: Valor de puesta en marcha = Ugg * 32.

NOTA

Al controlar el freno en el modo de tensidon constante es necesario usar una
resistencia de frenado en la borna X9 para derivar la energia regenerativa.

fude
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11.6 Lista de parametros de etapa de potencia MOVIFIT®-SC

N.° indice Subindice Nombre Rangol/ajuste de fabrica Escalado MOVILINK®
dec. dec.

0__ | Valores de indicacion

00_ Valores de proceso

000 10096 11 Corriente de salida accionamiento 1 | [%]

001 10096 12 Corriente de salida accionamiento 2 | [%]

002 10096 13 Frecuencia nominal de red [Texto]

003 10096 14 Secuencia de fases de red [Texto]

01_ Indicaciones de estado

010 8310 0 Estado del dispositivo de arranque [Texto]

01 8310 0 Estado de funcionamiento [Texto]

012 8310 0 Estado de fallo [Texto]

014 8327 0 Temperatura del radiador [°C] 1 digito=1°C

015 10096 10 Ajuste del interruptor DIP S10 [Campo de bits]

016 8328 0 Horas de funcionamiento [h] 1 digito =1 min = 1/60 h

017 8329 0 Horas de habilitado [h] 1 digito =1 min = 1/60 h

03_ Entradas binarias (s6lo en el modo de funcionamiento "SBus-Slave")

031 8334 bit1 | 0
8335 0

032 8334 bit2 0

Posicion entrada binaria DI100

Asignacién entrada binaria DI100

Posicion entrada binaria DI101

[Campo de bits]

SIN FUNCION
(ajuste de fabrica)

[Campo de bits]

8336 0

Asignacion entrada binaria DI101

SIN FUNCION
(ajuste de fabrica)

033 | 8334bit3 |0

Posicion entrada binaria DI102

[Campo de bits]

8337

Asignacion entrada binaria DI102

SIN FUNCION
(ajuste de fabrica)

034 | 8334bit4 |0

Posicion entrada binaria DI103

[Campo de bits]

051 8349 bit1 | 0

Posicion salida binaria DB01

8338 0 Asignacion entrada binaria DI1103 SIN FUNCION
(ajuste de fabrica)
05_ Salidas binarias
050 8349 bit0 | 0 Posicion salida binaria DB0OO [Campo de bits]
8350 0 Asignacion salida binaria DB0O FRENO DESBLOQUEADO

(ajuste de fabrica)

[Campo de bits]

8351 0

Asignacién salida binaria DB01

FRENO DESBLOQUEADO
(ajuste de fabrica)

07_ Datos de la unidad

144

070 8301 0 Tipo de unidad [Texto]
071 8361 0 Corriente nominal de salida [A] 1 digito = 0,001 A
076 8300 0 Firmware etapa de potencia [Referencia y version]
8314-8317 | 0 Firma [Texto]
08_ Memoria de fallos
080 8366 0 Fallo t-0 Cadigo de fallo Informacion del

histoérico de fallos
ocurridos en el
momento t-0 del pasado
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N.° indice Subindice Nombre Rangol/ajuste de fabrica Escalado MOVILINK®
dec. dec.
09_ Diagnostico de bus
094 8455 0 Valor de consigna PO1 [hex]
095 8456 0 Valor de consigna PO2 [hex]
096 8457 0 Valor de consigna PO3 [hex]
097 8458 0 Valor real PI1 [hex]
098 8459 0 Valor real PI2 [hex]
099 8460 0 Valor real P13 [hex]
1__ | Valores de consignalintegradores
13_ Tiempo de arranque suave 1
130" 10096 1 Tiempo de arranque suave 0...0.2...1 [s]
accionamiento 1
1311 10096 2 Tiempo de arranque suave 0...0.2...1[s]
accionamiento 2
14_ cambio del sentido de giro
140 10096 20 Tiempo de inversion 0.05...0.2...10 [s]
2 Alimentacién de red
200" | 10096 19 Tensién nominal de red 0: 400V
1: 500 V
201 8927 0 Bloqueo de la funcion "Desactivacion | OFF: Desactivacion de la
de la vigilancia de la secuencia de vigilancia de la secuencia
fases de red" de fases de red posible
ON: Desactivacion de la
vigilancia de la secuencia de
fases de red no posible
3 Parametros del motor
30_ Limites accionamiento 1
300 10096 6 Corriente de desconexién 1...150 [%)]
accionamiento 1
301 10096 8 Tiempo de retardo vigilancia 0...2..10 [s]
accionamiento 1
31_ Limites accionamiento 2
310 10096 7 Corriente de desconexiéon 1...150 [%)]
accionamiento 2
31 10096 9 Tiempo de retardo vigilancia 0...2..10 [s]
accionamiento 2
34_ Proteccion del motor
340 8533 0 Proteccion del motor accionamiento 1 | 0: OFF
1: ON
341 9114 0 Corriente nominal accionamiento 1 0.1...10 [A]
342 8535 Proteccién del motor accionamiento 2 | 0: OFF
1: ON
343 9115 0 Corriente nominal accionamiento 2 0.1...10 [A]
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N.° indice Subindice Nombre Rango/ajuste de fabrica Escalado MOVILINK®
dec. dec.
6__ Asignacion de bornas etapa de potencia
60_ Entradas binarias (sé6lo en el modo de funcionamiento "SBus-Slave"
600 8335 0 Entrada binaria DI100 0: Sin funcién
601 8336 0 Entrada binaria DI101 15 Fallo externo 0 activo
602 8337 0 Entrada binaria DI102
603 8338 0 Entrada binaria DI103
62_ Salidas binarias
620 8350 0 Salida binaria DB00 0: Sin funcion
1: Fallo accionamiento 1
2: Fallo accionamiento 2
3: Preparado
4: Accionamiento 1 ON
5: Accionamiento 2 ON
6: Freno 1 desbloqueado
7: Freno 2 desbloqueado
621 8351 0 Salida binaria DBO1 0: Sin funcién
1: Fallo accionamiento 1
2: Fallo accionamiento 2
3: Preparado
4: Accionamiento 1 ON
5: Accionamiento 2 ON
6: Freno 1 desbloqueado
7: Freno 2 desbloqueado
7_ Funciones de control
70_ Modos de funcionamiento
700" | 10096 3 Modo de funcionamiento 0: Funcionamiento con un solo motor
1: Funcionamiento con dos motores
73_ Funcion de freno
731 10096 4 Tiempo de activacion del freno 0...10 [s] 1 digito = 0,001 s
accionamiento 1
734 10096 5 Tiempo de activacion del freno 0...10 [s] 1 digito = 0,001 s
accionamiento 2
736" | 9400 0 Tension nominal del freno 2:400V
accionamiento 1 3: 500V
737" | 9401 0 Tension nominal del freno 2:400V
accionamiento 2 3:500 vV
738 8893 0 Habilitacion "Desbloqueo de freno sin | OFF
habilitacion del accionamiento” ON
8 Funciones de la unidad
80_  Configuracién
802 8594 0 Ajuste de fabrica 0: No ajuste de fabrica
1: Ajuste de fabrica
2: Estado de entrega
803 8595 0 Bloqueo de parametros 0: OFF
1: ON
81_ | Comunicacion serie
813 8600 0 Direccién SBus (valores de Unidad maestro: 1
indicacion) Unidad esclavo:  16..31
816 8603 0 Velocidad en baudios SBus 2: 500 kbaudios
(valores de indicacion)
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N.° indice Subindice Nombre Rango/ajuste de fabrica Escalado MOVILINK®
dec. dec.
83_ Respuestas a fallo
830 8609 0 Respuesta a fallo externo 0: Sin respuesta
2: Parada inmediata/bloqueo
5: Parada inmediata/aviso
835 8616 0 Respuesta sefial TF 0: Sin respuesta
2: Parada inmediata/bloqueo
836 8615 0 Respuesta tiempo de 2: Parada inmediata/bloqueo
desbordamiento SBus 5: Parada inmediata/aviso
839 10454 1 Respuesta a fallo salida abierta 0: Sin respuesta
2: Parada inmediata/bloqueo
84_ Respuesta reset
840 8617 0 Reset manual 0: No
1: Si
87_ | Asignacion de los datos de proceso (valores de indicacion)
870 8304 0 Descripcion del valor de consigna [Texto]
PO1
871 8305 0 Descripcion del valor de consigna [Texto]
PO2
872 8306 0 Descripcion del valor de consigna [Texto]
PO3
873 8307 0 Descripcioén del valor real PI1 [Texto]
874 8308 0 Descripcion del valor real P12 [Texto]
875 8309 0 Descripcion del valor real PI3 [Texto]

1) El valor por defecto depende de la posicion del interruptor DIP
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Descripcion de parametros MOVIFIT®-sC

11.7 Descripcion de parametros MOVIFIT®-sC

11.7.1 Valores de indicacion

Parametro 000

Parametro 001

Parametro 002

Parametro 003

Corriente de salida de accionamiento 1

Corriente aparente de motor del accionamiento 1 en el rango de 0...200 % de la
corriente nominal de la unidad

Corriente de salida de accionamiento 2

Corriente aparente de motor del accionamiento 2 en el rango de 0...200 % de la
corriente nominal de la unidad

Frecuencia nominal de red
Visualizacién de la frecuencia de red determinada automaticamente

Secuencia de fases de red

Visualizaciéon de la secuencia de conexiones de las fases de entrada de red
determinada automaticamente

Tiene lugar una diferenciacion entre un campo de giro a derecha y un campo de giro a
izquierda.

En el modo de funcionamiento "Funcionamiento con dos motores" deben conectarse
correctamente a las bornas en la unidad las fases de red L1, L2 y L3 como campo de
giro a derecha. Si no se respeta esta secuencia, la unidad genera después de la
conexion de red el mensaje de fallo "Puesta en marcha, n° 9, fallo interno 3" y no habilita
la etapa de potencia.

La vigilancia se puede desactivar con el parametro 201 junto con el bit 10 en la palabra
de control.

A iPELIGRO!

Una conexion incorrecta provocara un sentido de giro erroneo del motor.
Lesiones graves o fatales.
* Antes de arrancar el motor compruebe el cableado.

Parametro 010

Parametro 011

Estado del dispositivo de arranque
Estados de la etapa final de la unidad:
+ BLOQUEADO

* HABILITADO

Estado de funcionamiento

Son posibles los siguientes estados de funcionamiento:
+ FUNCIONAMIENTO 24 V

*+ NO HABILITADO

» HABILITADO
+ AJUSTE FABRICA
+ FALLO

+ DESBORDAMIENTO
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Parametro 012

Parametro 014

Parametro 015

Parametro 016

Parametro 017

Parametro 031

Parametro 032

Parametro 033

Parametro 034

Parametro 050

Parametro 051

Parametro 070

Parametro 071

Parametro 076

Descripcion de parametros MOVIFIT®-SC @

Estado de fallo
Estado de fallo de la etapa de potencia del dispositivo de arranque

Temperatura del radiador
Temperatura del radiador del dispositivo de arranque

Ajuste del interruptor DIP S10
Indicacion del ajuste del interruptor DIP S10

Horas de funcionamiento

Suma de las horas durante las que el convertidor ha estado conectado a la alimentacion
externa de 24 V CC

Horas de habilitado

Suma de las horas durante las que la etapa final del convertidor estaba habilitada

Posicion/asignacion entrada binaria DI100

Indicacion del estado de la entrada binaria DI100 (sdlo en el modo de funcionamiento
"SBus-Slave")

Posicién/asignacién entrada binaria DI101

Indicacion del estado de la entrada binaria DI101 (s6lo en el modo de funcionamiento
"SBus-Slave")

Posicion/asignacion entrada binaria DI102

Indicacion del estado de la entrada binaria DI102 (sélo en el modo de funcionamiento
"SBus-Slave")

Posicion/asignacion entrada binaria DI103

Indicacion del estado de la entrada binaria DI103 (sélo en el modo de funcionamiento
"SBus-Slave")

Posicidon/asignacion salida binaria DB00
Indicacion del estado de la salida binaria DB00

Posicion/asignacién entrada binaria DB01
Indicacion del estado de la salida binaria DBO1

Tipo de unidad
Indicacion del tipo de unidad

Corriente nominal de salida
Indicacién de la corriente nominal de salida en [A]

Firmware etapa de potencia
Indicacion de la referencia y versién de firmware de la etapa de potencia
Indicacion de la firma
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Parametro 080 Cédigo de fallo
La unidad memoriza en el momento en que se produce el fallo los datos de diagnéstico.
En la memoria de fallos se representa el ultimo fallo.

Parametro 094 Valor de consigna PO1
Palabra de datos de salida de proceso 1

Parémetro 095 Valor de consigna PO2
Palabra de datos de salida de proceso 2

Parametro 096 Valor de consigna PO3
Palabra de datos de salida de proceso 3

Parametro 097 Valor real PI1
Palabra de datos de entrada de proceso 1

Parametro 098 Valor real P12
Palabra de datos de entrada de proceso 2

Parametro 099 Valor real PI3
Palabra de datos de entrada de proceso 3
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11.7.2 Valor de consignalintegradores
Parametro 130 Tiempo de arranque suave accionamiento 1

Para limitar la corriente de arranque de accionamiento 1 se puede parametrizar un
tiempo de arranque suave. En el periodo de tiempo definido con este parametro tiene
lugar después de la habilitacion un angulo de fase.

Parametro 131 Tiempo de arranque suave accionamiento 2

Para limitar la corriente de arranque de accionamiento 2 se puede parametrizar un
tiempo de arranque suave. En el periodo de tiempo definido con este parametro tiene
lugar después de la habilitacion un angulo de fase.

Parametro 140 Tiempo de inversion

Con este parametro se define el periodo de tiempo para el que se interrumpe el
suministro de corriente del accionamiento 1 en el modo "Funcionamiento con un solo
motor" durante un cambio del sentido de giro antes de que se realice el suministro de
corriente para el nuevo sentido de giro.

A
1
Habilitacion del accionamiento
0
4 Tiempo
Izquierda de inversion
Sentido de giro de consigna g
Derecha

1

Suministro de corriente al accionamiento
para giro izda 0

1
Suministro de corriente al accionamiento
para giro dcha 0

792918411
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©

11.7.3 Parametros de alimentacion de red

Parametro 200

Parametro 201

Tension nominal de red

Con este parametro debe adaptarse la unidad a la tensiéon nominal de entrada de la red
de alimentacion.

El ajuste de 400 V debe seleccionarse si la red de alimentacidon suministra una tension
de 3x 380V CA,3x400V CA03x415V CA.

El ajuste de 500 V debe seleccionarse si la red de alimentacion suministra una tension
de 3x 460V CA, 3x480V CAo3x500V CA.

Bloqueo "Desactivacion de la vigilancia de la secuencia de fases de red"

Si este parametro se ajusta en "DESACTIVADQ", se puede desactivar la vigilancia de
la secuencia de fases de red en caso de funcionamiento con dos motores mediante el
bit correspondiente en la palabra de datos de salida de proceso PO1.

La desactivacion debe efectuarse antes de conectar en el funcionamiento con dos
motores la alimentacién de la tension de red con un campo de giro a izquierda.

11.7.4 Parametros del motor

Parametro 300 y
parametro 301

Parametro 310 y
parametro 311

Parametro 340

Corriente de desconexién accionamiento 1 [%l,]
Tiempo de retardo vigilancia accionamiento 1

Con el parametro Corriente de desconexién accionamiento 1 puede ajustarse el limite
de desconexion para el accionamiento 1. El parametro Tiempo de retardo vigilancia
accionamiento 1 define el tiempo maximo durante el cual puede excederse esta
corriente de desconexion sin que se produzca una desconexion por error con
"Temperatura excesiva del motor".

Corriente de desconexién accionamiento 2 [%l,]
Tiempo de retardo vigilancia accionamiento 2

Con el parametro Corriente de desconexién accionamiento 2 puede ajustarse el limite
de desconexidn para el accionamiento 2. El parametro Tiempo de retardo vigilancia
accionamiento 2 define el tiempo maximo durante el cual puede excederse esta
corriente de desconexién sin que se produzca una desconexion por error con
"Temperatura excesiva del motor".

Proteccion del motor accionamiento 1
Activacién/desactivacion del modelo de proteccidn térmica para el accionamiento 1

Al activar esta funcion, MOVIFIT® asume por medios electrénicos la proteccion térmica
del accionamiento 1. La utilizaciéon del motor es calculada a partir de la corriente de
salida del convertidor, la corriente nominal parametrizada en el accionamiento 1 P341
y el tiempo.
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Parametro 341 Corriente nominal accionamiento 1

Para calcular el modelo de proteccion térmica para el accionamiento 1 es necesario
conocer la corriente nominal del accionamiento conectado.

La corriente nominal se indica en la placa de caracteristicas del motor.

Parametro 342 Proteccién del motor accionamiento 2
Activacién/desactivacion del modelo de proteccién térmica para el accionamiento 2

Al activar esta funcion, MOVIFIT® asume por medios electrénicos la proteccion térmica
del accionamiento 2. La utilizacion del motor es calculada a partir de la corriente de
salida del convertidor, la corriente nominal parametrizada en el accionamiento 2 P343
y el tiempo.

Parametro 343 Corriente nominal accionamiento 2

Para calcular el modelo de proteccion térmica para el accionamiento 2 es necesario
conocer la corriente nominal del accionamiento conectado.

La corriente nominal se indica en la placa de caracteristicas del motor.

11.7.5 Asignacion de bornas

Parametros Entradas binarias DI100 — DI103 (s6lo en el modo de funcionamiento "SBus-
600...603 Slave")

Efecto con Senal "0" Senal "1"

0: Sin funcién - -

11: Fallo externo Fallo externo indicado a través de = Ningun fallo indicado a través de

borna programable borna programable

12: Reset de fallo Reset con flanco positivo de 0 a1 | Reset con flanco positivo de 0 a 1
Paréametros Salidas binarias DB00 y DB01
620/621

Efecto con Seiial "0" Seial "1"

0: Sin funcién - -

1: Fallo accionamiento 1 Sin fallo Fallo accionamiento 1

2: Fallo accionamiento 2 Sin fallo Fallo accionamiento 2

3: Preparado No preparado Preparado

4: Accionamiento 1 ON Accionamiento 1 no habilitado Accionamiento 1 habilitado
5: Accionamiento 2 ON Accionamiento 2 no habilitado Accionamiento 2 habilitado
6: Freno 1 desbloqueado Freno accionamiento 1 activado Freno accionamiento 1

desbloqueado

7: Freno 2 desbloqueado

Freno accionamiento 2 activado

Freno accionamiento 2
desbloqueado

A iPELIGRO!

En caso de que se utilicen las salidas binarias DB00 y DB01 para controlar el freno, no
debe cambiarse la parametrizacion de la funcionalidad de las salidas binarias.

Lesiones graves o fatales.

»  Compruebe el ajuste de los parametros antes de utilizar las salidas binarias para
7 controlar el freno.
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11.7.6 Funciones de control

Parametro 700

Modo de funcionamiento de dispositivo de arranque

La unidad ofrece la posibilidad de controlar hasta 2 accionamientos de forma
independiente uno del otro. En los accionamientos con freno de tres cables SEW, el
control de freno se lleva a cabo también de forma independiente a través de MOVIFIT®.

FUNCIONAMIENTO CON UN SOLO MOTOR:

En el modo de funcionamiento de dispositivo de arranque "FUNCIONAMIENTO CON
UN SOLO MOTOR" se puede operar el motor conectado a X8 en los sentidos de giro
"GIRO DCHA." y "GIRO IZDA.".

En caso de utilizar un motor freno con freno de tres cables SEW hay que conectar el
freno a X8.

FUNCIONAMIENTO CON DOS MOTORES:

En el modo de funcionamiento de dispositivo de arranque "FUNCIONAMIENTO CON
DOS MOTORES" pueden operarse el accionamiento 1 conectado a X8 y el
accionamiento 2 conectado a X9 en un sentido de giro de forma independiente uno del
otro.

En caso de utilizar motores freno con freno de tres cables SEW hay que conectar el
freno del accionamiento 1 a X8.

El freno del accionamiento 2 debe conectarse a X9.

En el funcionamiento con dos motores un reset de fallo actua siempre en ambos
accionamientos.

A PELIGRO!

Durante el funcionamiento con un solo motor deberan utilizarse las bornas X8 y X81 o
bien el conector enchufable X8.

Lesiones graves o fatales.

* En este caso no deben estar conectados las bornas X9 y X91 6 el conector
enchufable X9.

A iPELIGRO!

Una conexion incorrecta provocara un sentido de giro erroneo y/o una habilitacién del
motor descontrolada.

Lesiones graves o fatales.

* Antes de arrancar el motor, compruebe el cableado segun las instrucciones de
funcionamiento.

NOTA

Si en el modo de funcionamiento de dispositivo de arranque "FUNCIONAMIENTO
CON UN SOLO MOTOR?" la corriente medida en la salida para el accionamiento 2
excede del valor de 10 % Iy ynidad- S€ Produce una desconexion por error y un bloqueo
de la unidad.
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Parametro 731

Parametro 734

Parametro 736

Parametro 737

Parametro 738

Descripcion de parametros MOVIFIT®-SC @

Tiempo de activacion del freno dispositivo de arranque freno 1

Con este parametro se puede realizar un tiempo de retardo entre la eliminacién de la
habilitacion para el accionamiento 1 y la activacién del freno. Este tiempo de retardo
actua al freno de tres cables SEW conectado a X8 y a la salida binaria con la
funcionalidad "FRENO 1 DESBLOQ.".

Tiempo de activacion del freno dispositivo de arranque freno 2

Con este parametro se puede realizar un tiempo de retardo entre la eliminacion de la
habilitaciéon para el accionamiento 2 y la activacion del freno. Este tiempo de retardo
actua al freno de tres cables SEW conectado a X9 y a la salida binaria con la
funcionalidad "FRENO 2 DESBLOQ.".

1 — Tiempo de activacion

Habilitacion del del freno

accionamiento

1
Control de freno

Salida binaria DBOx

792920075

Tension nominal del freno 1

Con este parametro debe adaptarse la unidad a la tensiéon nominal del freno utilizado
en el accionamiento 1 si se conecta un freno de tres cables SEW a X8.

La tensiéon nominal del freno y la tensién nominal de la red deben coincidir. Esto
debe tenerse en cuenta al pedir el motor/freno.

Tension nominal del freno 2

Con este parametro debe adaptarse la unidad a la tension nominal del freno utilizado
en el accionamiento 2 si se conecta un freno de tres cables SEW a X9.

La tension nominal del freno se debe corresponder con la tensiéon nominal de red
en el lado de motor. Esto debe tenerse en cuenta al pedir el motor/freno.

Activar desbloqueo del freno sin habilitacion del accionamiento

Si este parametro esta puesto a "ACTIVADO", pueden desbloquearse el freno del
accionamiento 1 y el freno del accionamiento 2 (sélo en caso de funcionamiento con
dos motores) con los bits correspondientes en la palabra de datos de salida de proceso
PO1 independientemente uno del otro, aun cuando no exista ninguna habilitaciéon del
accionamiento.

Con la unidad no preparada se bloquean los frenos.
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11.7.7 Funciones de la unidad

Parametro 802

Parametro 803

Parametro 813

Parametro 816

Parametro 830

Parametro 835

Parametro 836

Parametro 839

Ajuste de fabrica

Si pone este parametro a "Estado de entrega”, todos los parametros que poseen un
valor de ajuste de fabrica y que no pueden ajustarse con el interruptor DIP S10, se
ajustan a este valor de ajuste de fabrica.

En los parametros

* Modo de funcionamiento de dispositivo de arranque
* Tension nominal de red

» Tensiéon nominal del freno accionamiento 1

» Tension nominal del freno accionamiento 2

* Arranque suave

que en el Easy Mode pueden ajustarse con el interruptor DIP S10, con el ajuste de
fabrica "Estado de entrega" surte efecto el ajuste del interruptor DIP.

Bloqueo de parametros

Si pone este parametro a "ON", ya no podra modificarse ninguno de los parametros con
excepcion del bloqueo de parametros. Este ajuste tiene sentido después de haber
finalizado con éxito una puesta en marcha de la unidad y una optimizaciéon de
parametros. En este caso no es posible ninguna modificacidon de parametros hasta que
vuelva a poner este parametro a "OFF".

Direccion SBus

Indicacion de la direccion de unidad SBus de la etapa de potencia del dispositivo de
arranque

Velocidad en baudios SBus

Indicacion de la velocidad de transmision de la comunicacion via SBus a la etapa de
potencia del dispositivo de arranque

Respuesta a fallo externo

Con este parametro se programa la respuesta a fallo que es disparada a través de una
borna de entrada programada a "/FALLO EXT." (sélo en el modo de funcionamiento
"SBus-Slave").

Respuesta senal TF

Con este parametro se programa la respuesta a fallo que es disparada a través de la
vigilancia de la sonda térmica TF integrada en el devanado del motor.

Respuesta tiempo de desbordamiento SBus

Con este parametro se programa la respuesta a fallo que es disparada a través de la
vigilancia del tiempo de desbordamiento de SBus.

Respuesta salida abierta

Con este parametro se programa la respuesta a fallo que lleva a cabo el dispositivo de
arranque cuando se reconoce el fallo "Salida abierta".
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Parametro 840

Parametro 870

Parametro 871

Parametro 872

Parametro 873

Parametro 874

Parametro 875

Descripcion de parametros MOVIFIT®-SC @

Reset

Cuando esta presente un estado de fallo en la etapa de potencia del dispositivo de
arranque, usted puede acusar recibo del error poniendo este parametro a "ON". Una
vez efectuado el reset de fallo, el parametro se encuentra automaticamente de nuevo
en "OFF". Si no esta presente ningun estado de fallo en la etapa de potencia, el ajuste
del parametro a "ON" no surte efecto.

En el funcionamiento con dos motores un reset de fallo actua siempre en ambos
accionamientos.

Descripcion del valor de consigna PO1
Indicacion de la asignacién de la palabra de datos de salida de proceso PO1

Descripcion del valor de consigna PO2
Indicacién de la asignacién de la palabra de datos de salida de proceso PO2

Descripcion del valor de consigna PO3
Indicacion de la asignacion de la palabra de datos de salida de proceso PO3

Descripcion del valor real PI1
Indicacion de la asignacién de la palabra de datos de entrada de proceso Pl1

Descripcion del valor real PI12
Indicacién de la asignacion de la palabra de datos de entrada de proceso PI2

Descripcion del valor real PI3
Indicacién de la asignacion de la palabra de datos de entrada de proceso PI3
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11.8 Lista de parametros de etapa de potencia MOVIFIT®-FC

N.° indice dec. | Subindice Nombre Rango/ajuste de fabrica Escalado MOVILINK®
dec.
0 Valores de indicacion
00_ . Valores de proceso
000 8318 0 Velocidad (con signo) [rp.m.]
002 8319 0 Frecuencia (con signo) [Hz]
004 . 8321 0 Corriente de salida (valor) [% IN]
005 8322 0 Corriente activa (con signo) [% IN]
008 8325 0 Tension de circuito intermedio V]
009 . 8326 0 Corriente de salida [A]
01_ Indicaciones de estado
010 8310 0 Estado del convertidor [Texto]
01 . 8310 0 Estado de funcionamiento [Texto]
012 8310 0 Estado de fallo [Texto]
013 8310 bit 4 Juego de parametros actual Juego de parametros 1 6 2
014 . 8327 0 Temperatura del radiador [°C] 1 digito=1°C
015 10087 135 Ajuste del interruptor DIP S10 [Campo de bits]
016 8328 0 Horas de funcionamiento [h] 1 digito =1 min =1/60 h
017 . 8329 0 Horas de habilitado [h] . 1 digito =1 min =1/60 h
03_ Entradas binarias (sé6lo en el modo de funcionamiento "SBus-Slave")
031 8334 bit 1 0 Posicion entrada binaria DI100 [Campo de bits]
. 8335 0 Asignacion entrada binaria DI100 | SIN FUNCION
(ajuste de fabrica)
032 . 8334 bit 2 Posicion entrada binaria DI101 [Campo de bits]
8336 Asignacion entrada binaria DI101 | SIN FUNCION
(ajuste de fabrica)
033 8334 bit 3 Posicién entrada binaria D102 [Campo de bits]
8337 Asignacion entrada binaria DI102 | SIN FUNCION
(ajuste de fabrica)
034 8334 bit 4 Posicién entrada binaria DI103 [Campo de bits]
8338 Asignacién entrada binaria DI103 | SIN FUNCION
(ajuste de fabrica)
05_ Salidas binarias
050 8349 bit 0 0 Posicion salida binaria DB0O [Campo de bits]
8350 0 Asignacion salida binaria DB0OO FRENO DESBLOQUEADO
(ajuste de fabrica)
07.  Datos de la unidad
070 8301 0 Tipo de unidad [Texto]
071 8361 0 Corriente nominal de salida [A] 1 digito = 0,001 A
076 . 8300 0 Firmware etapa de potencia [Referencia y version]
8314-8317 0 Firma [Texto]
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N.° indice dec. = Subindice Nombre Rangol/ajuste de fabrica Escalado MOVILINK®
dec.
08_ Memoria de fallos
080 8366 0 Fallo t-0 Cadigo de fallo Informacién del histérico
de fallos ocurridos en el
momento t-0 del pasado
081 8367 0 Fallo t-1 Cédigo de fallo Informacion del histérico
de fallos ocurridos en el
momento t-1 del pasado
082 8368 0 Fallo t-2 Cadigo de fallo Informacién del histérico
de fallos ocurridos en el
momento t-2 del pasado
083 8369 0 Fallo t-3 Cadigo de fallo Informacién del histérico
de fallos ocurridos en el
momento t-3 del pasado
084 8370 0 Fallo t-4 Cédigo de fallo Informacion del histérico
de fallos ocurridos en el
momento t-4 del pasado
09_ Diagnostico de bus
094 8455 0 Valor de consigna PO1 [hex]
095 8456 0 Valor de consigna PO2 [hex]
096 8457 0 Valor de consigna PO3 [hex]
097 8458 0 Valor real PI1 [hex]
098 8459 0 Valor real P12 [hex]
099 8460 0 Valor real PI3 [hex]
- 15801 bit0 | 0 Parada solicitada (sélo en [Campo de bits]
funcionamiento con opcion
de seguridad)
- 15801 bit1 | 0 Limitacién de rampa solicitada [Campo de bits]
(sélo en funcionamiento con
opcion de seguridad)
- 15801 bit2 | O Limitacién de velocidad (sélo en [Campo de bits]
funcionamiento con opcion de
seguridad)
- 15901 bit7 | O Limitacién activa (sélo en [Campo de bits]
funcionamiento con opcion
de seguridad)
- 15802 0 Tiempo de rampa maximo (sélo 0...60s 1 digito =1 ms
en funcionamiento con opcién de | 65535 digitos (="no activo")
seguridad)
- 15803 0 Velocidad maxima a derechas 0...6000 r.p.m. 1 digito = 0,2 r.p.m.
(s6lo en funcionamiento con 65535 digitos (="no activo")
opcién de seguridad)
- 15804 0 Velocidad maxima a izquierdas 0...6000 r.p.m. 1 digito = 0,2 r.p.m.
(sélo en funcionamiento con 65535 digitos (="no activo")
opcién de seguridad)
1 Valores de consignalintegradores
13_/14_ Rampas de velocidad 1/2
130/140  8807/9264 | O Rampa t11/t21 acel 0.1...1...2000 [s]
131/141 | 8808/9265 | 0 Rampa t11/t21 decel 0.1...1...2000 [s]
134/144 | 8474/8482 | O Rampa t12/t22 acel = decel 0.1...10...2000 [s]
135/145 | 8475/8483 | 0 Rampa en S t12/t22 0: OFF
1: Grado 1
2: Grado 2
3: Grado 3
136/146  8476/8484 | O Rampa parada t13/t23 0.1...0.2...2000 [s]
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N.° indice dec. = Subindice Nombre Rangol/ajuste de fabrica Escalado MOVILINK®
dec.

3_ Parametros del motor
30_/31_  Limitaciones 1/2
300/310 | 8515/8519 0 Velocidad arranque-parada 1/2 0...15...150 [r.p.m.]
301/311 | 8516/8520 | O Velocidad minima 1/2 0...60...6000 [r.p.m.]
302/312 | 8517/8521 0 Velocidad maxima 1/2 0...3000...6000 [r.p.m.]
303/313 | 8518/8522 | 0 Limite de corriente 1/2 0...160 [% I\]
32_/33_  Ajuste del motor 1/2
320/330 8523/8528 |0 Ajuste automatico 1/2 OFF

ON
321/331 | 8524/8529 | 0O Boost 1/2 0...100 [%]
322/332  8525/8530 0 Ajuste IxXR 1/2 0...100 [%]
323/333 | 8526/8531 0 Premagnetizacion 1/2 0... 2000 [ms]
324/334 | 8527/8532 0 ﬁ)/(;mpensacién de deslizamiento | 0...500 [r.p.m.]
325 8834 0 Amortiguacion en vacio OFF

ON
34_ Proteccion del motor 1/2
340 8533 0 Proteccion del motor OFF

accionamiento 1 ON

341 8534 0 Tipo de refrigeracion 1 0: Ventilador propio

1: Ventilador externo
342 8535 0 Proteccion del motor OFF

accionamiento 2 ON

343 8536 0 Tipo de refrigeracion 2 0: Ventilador propio

1: Ventilador externo
347 . 10096 32 Longitud del cable del motor 1 0..15[m] . 1digito=1m
- 10465 100 Temperatura entorno del motor 1 | -30 ... 80 [°C]
- 8323 0 Utilizacion del motor 1 [%]
348 . 10096 37 Longitud del cable del motor 2 0..15[m]
- 10465 101 Temperatura entorno del motor 2 | -30 ... 80 [°C]
- 8324 0 Utilizacion del motor 2 [%]
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Lista de parametros de etapa de potencia MOVIFIT®-FC @
N.° indice dec. = Subindice Nombre Rangol/ajuste de fabrica Escalado MOVILINK®
dec.
5 Funciones de vigilancia
50_ Vigilancias de velocidad
500/502 | 8557/8559 0 Vigilancia de velocidad 1/2 0: OFF
3: MOT. Y GENERADOR
501/503 | 8558/8560 0 Tiempo de retardo 1/2 0.1..1...10 [s]
52_ Vigilancia de desconexién de red
522 8927 0 Control de fallo de fase de red OFF
La desactivacion del control ON
de fallo de fase de red puede
causar daios en el equipo si las
condiciones de funcionamiento
no son las adecuadas.
6 Asignacion de bornas
60_ Entradas binarias (sé6lo en el modo de funcionamiento "SBus-Slave")
600 8335 0 Entrada binaria DI100 0: Sin funcion
R 11: Fallo externo 0 activo
601 | 8336 0 Entrada binaria DI101 12: Reset de fallo
602 8337 0 Entrada binaria DI1102
603 8338 0 Entrada binaria DI103
62_ Salidas binarias
620 8350 0 Salida binaria DB00 0: Sin funcién
2: Preparado
3: Etapa final ON
4: Campo gir. ON
5: Freno desbloq.
6: Freno aplicado
8: Juego de parametros 2
7_ Funciones de control
70_ Modos de funcionamiento
700/701 | 8574/8575 0 Modo de funcionamiento 1/2 0: VFC
2: VFC & elevador
3: VFC & Freno CC
21: Caracteristica U/f
22: U/f + Freno CC
71_ Corriente de parada
710/711  8576/8577 | O Corriente de parada 1/2 0...50% ot
72_ Funcién de parada por consigna
720/723 | 8578/8581 0 Funcién de parada por OFF
consigna 1/2 ON
721/724 | 8579/8582 0 Consigna de parada 1/2 0...30...500 [r.p.m.]
722/725 | 8580/8583 0 Offset de arranque 1/2 0...30...500 [r.p.m.]
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N.° indice dec. = Subindice Nombre Rangol/ajuste de fabrica Escalado MOVILINK®
dec.
73_ Funcion de freno
731/734 | 8749/8750 0 Tiempo de desbloqueo del 0...2000 [ms]
freno 1/2
732/735 | 8585/8587 0 Tiempo de activacion del freno 1/2 | 0...200...2000 [ms] 1 digito = 0,001 s
738 8893 0 Activar desbloqueo del freno sin OFF
habilitacién del accionamiento ON
10076 171117 Freno opcional 1/2 0: Freno SEW
(solo para MOVIFIT®-FC con 1: Freno de otros fabricantes (sefial de control binaria
freno de tensién constante) de 24 V)
2: Sin freno
3: Freno de otros fabricantes de tensién constante
10076 10/110 Tensién continua constante 1/2 40...250 [V CC]
(s6lo para MOVIFIT®-FC con
freno de tensién constante)
77_ Funcion de ahorro de energia
770 8925 0 Funcion de ahorro de energia 0: OFF
1: ON
8 Funciones de la unidad
80_ Configuracion
802 8594 0 Ajuste de fabrica 0: No ajuste de fabrica
1: Ajuste de fabrica
2: Estado de entrega
803 8595 0 Bloqueo de parametros 0: OFF
1: ON
81_ Comunicacién serie
813 8600 0 Direccién SBus (valor de
indicacion)
816 8603 0 Velocidad en baudios SBus 2: 500 kbaudios
(valor de indicacion)
83_ Respuestas a fallo
830 8609 0 Respuesta a fallo externo 2: Parada inmediata/bloqueo
4: Parada rapida/bloqueo
7: Parada rapida/aviso
11: Parada normal/aviso
12: Parada normal/bloqueo
835 8616 0 Respuesta sefial TF 2: Parada inmediata/bloqueo
4: Parada rapida/bloqueo
7: Parada rapida/aviso
11: Parada normal/aviso
12: Parada normal/bloqueo
836 8615 0 Respuesta tiempo de 2: Parada inmediata/bloqueo
desbordamiento SBus 4: Parada rapida/bloqueo
7: Parada rapida/aviso
11: Parada normal/aviso
12: Parada normal/bloqueo
84 _ Respuesta reset
840 8617 0 Reset manual No
Si
86_ Modulacion
860/861 | 8620/8621 0 Frecuencia PWM 1/2 0: 4 kHZ
1: 8 kHz
3:16 kHz
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Lista de parametros de etapa de potencia MOVIFIT®-FC @
N.° indice dec. = Subindice Nombre Rangol/ajuste de fabrica Escalado MOVILINK®
dec.
87_ Asignacion de datos de proceso
870 8304 0 Descripcion del valor de 10: Palabra de control
consigna PO1
871 8305 0 Descripcion del valor de 1: Velocidad de consigna
consigna PO2 [r.p.m.]
11: Velocidad de consigna
[% nméx]
872 8306 0 Descripcion del valor de 8: Rampa
consigna PO3
873 8307 0 Descripcion del valor real P11 6: Palabra de estado 1
874 8308 0 Descripcion del valor real P12 1: Velocidad real [r.p.m.]
2: Corriente de salida
3: Corriente activa
8: Velocidad real [% Nyl
875 8309 0 Descripcion del valor real P13 7: Palabra de estado 2
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11.9 Descripcion de parametros MOVIFIT®-FC

11.9.1 Valores de indicacion

Parametro 000 Velocidad (con signo)

La velocidad visualizada es la velocidad real calculada.

Parametro 002 Frecuencia (con signo)

Frecuencia de salida del convertidor

Parametro 004 Corriente de salida (valor)

Corriente aparente en la gama de 0 ... 200 % de la corriente nominal de la unidad

Parametro 005 Corriente activa (con signo)

Corriente activa en la gama de —200 ... +200 % de la corriente nominal de la unidad

El signo de la corriente activa depende del sentido de giro y del tipo de carga:

Sentido de giro Carga
Giro a la derecha motor
Giro a la izquierda motor
Giro a la derecha regenerativo
Giro a la izquierda regenerativo

Velocidad

positivo (n > 0)
negativo (n < 0)
positivo (n > 0)
negativo (n < 0)

Corriente activa
positivo (lyy > 0)
negativo (ly < 0)
negativo (ly < 0)
positivo (ly > 0)

Parametro 008 Tension de circuito intermedio

Tension medida en el circuito intermedio en [V]

Parametro 009 Corriente de salida

Corriente aparente en [A]

Parametro 010 Estado del convertidor
Estados de la etapa de salida de la unidad:
+ BLOQUEADO

+ HABILITADO

Parametro 011 Estado de funcionamiento

Son posibles los siguientes estados de funcionamiento:
*+ FUNCIONAMIENTO 24 V

+ BLOQUEO REGULADOR

*+ NO HABILITADO

+ CORR. MANTENIM.

+ HABILITADO
* AJUSTE FABRICA
+ FALLO

+ DESBORDAMIENTO
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Parametro 012

Parametro 013

Parametro 014

Parametro 015

Parametro 016

Parametro 017

Parametro 031

Parametro 032

Parametro 033

Parametro 034

Parametro 050

Parametro 070

Parametro 071

Parametro 076

Descripcion de parametros MOVIFIT®-FC @

Estado de fallo
Estado de fallo en forma de texto

Juego de parametros actual
Indicacién de juego de parametros 1 6 2

Temperatura del radiador
Temperatura del radiador del convertidor

Ajuste del interruptor DIP S10
Indicacion del ajuste del interruptor DIP S10

Horas de funcionamiento

Suma de las horas durante las que el convertidor ha estado conectado a la alimentacién
externa de 24 V CC

Horas de habilitado
Suma de las horas durante las que la etapa final del convertidor estaba habilitada

Posicién/asignacién entrada binaria DI100

Indicacion del estado de la entrada binaria DI100 (sélo en el modo de funcionamiento
"SBus-Slave")

Posicion/asignacién entrada binaria DI101

Indicacion del estado de la entrada binaria DI101 (sélo en el modo de funcionamiento
"SBus-Slave")

Posicion/asignacion entrada binaria DI102

Indicacion del estado de la entrada binaria DI102 (sélo en el modo de funcionamiento
"SBus-Slave")

Posiciéon/asignacién entrada binaria DI103

Indicacion del estado de la entrada binaria DI103 (sélo en el modo de funcionamiento
"SBus-Slave")

Posicion/asignacion salida binaria DB00
Indicacion del estado de la salida binaria DB00

Tipo de unidad
Indicacion del tipo de unidad

Corriente nominal de salida
Indicacién de la corriente nominal de salida en [A]

Firmware etapa de potencia
Indicacion de la referencia y version de firmware de la etapa de potencia
Indicacion de la firma
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Parametros Cédigo de fallo

080...084 La unidad memoriza en el momento en que se produce el fallo los datos de diagnéstico.

En la memoria de fallos se muestran los ultimos 5 fallos.

Parametro 094 Valor de consigna PO1 (valor de indicacién)
Palabra de datos de salida de proceso 1

Parametro 095 Valor de consigna PO2 (valor de indicacion)
Palabra de datos de salida de proceso 2

Parémetro 096 Valor de consigna PO3 (valor de indicacién)
Palabra de datos de salida de proceso 3

Parametro 097 Valor real PI1 (valor de indicacion)
Palabra de datos de entrada de proceso 1

Parametro 098 Valor real PI2 ( valor de indicacién)
Palabra de datos de entrada de proceso 2

Parémetro 099 Valor real PI3 (indicacién)
Palabra de datos de entrada de proceso 3
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Descripcion de parametros MOVIFIT®-FC @

11.9.2 Valores de indicacién en funcionamiento con opcién de seguridad

Parametro "Parada
solicitada"

Parametro
"Limitacion de
rampa solicitada”

Parametro
"Limitacion
de velocidad
solicitada"

Parametro
"Limitacién activa"

Paréametro
"Tiempo de
rampa méaximo"

Parada solicitada (s6lo con opcion de seguridad)
El pardmetro no tiene asignado ningun numero de pardmetro.

El bit0 indica si la opcién de seguridad solicita actualmente una parada del
accionamiento.

Limitacidon de rampa solicitada (s6lo con opcion de seguridad)
El parametro no tiene asignado ningun numero de parametro.

El bit 1 indica si la opcién de seguridad solicita actualmente una limitaciéon del tiempo
de rampa para una rampa de bajada.

Limitacion de velocidad solicitada (sélo con opcion de seguridad)
El parametro no tiene asignado ningun numero de parametro.

El bit 2 indica si la opcién de seguridad solicita actualmente una limitacién de la
velocidad de consigna.

Limitacién activa (s6lo con opcién de seguridad)
El parametro no tiene asignado ningun numero de parametro.

El bit 7 indica si las limitaciones solicitadas por la opcién de seguridad (parada,
limitacién de velocidad, limitacion de rampa) tienen algun efecto en los valores de
consigna actuales del bus.

Si hay solicitada una limitacién de la opcion de seguridad y los valores de consigna
actuales del bus se encuentran dentro de estos valores de limitacion, no se establece
el bit. Si la opcion de seguridad solicita una parada y la parada ya ha sido solicitada por
los valores de consigna del bus, el bit tampoco se establece.

Tiempo de rampa maximo (sélo con opcion de seguridad)
El parametro no tiene asignado ningun numero de parametro.

El parametro muestra el valor actual de la limitacion de tiempo de rampa solicitada por
la opcidn de seguridad.

Si no hay solicitada ninguna limitacion, el valor se ajusta en 65535 digitos (="no activo").
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Parametro
"Velocidad maxima
a derechas”

Parametro
"Velocidad maxima
a izquierdas”

Velocidad maxima a derechas (sélo con opcién de seguridad)

El parametro muestra el valor actual de la limitacién de velocidad de giro a derechas
solicitada por la opcién de seguridad.

Si no hay solicitada ninguna limitacién, el valor se ajusta en 65535 digitos (="no activo").

Velocidad maxima a izquierdas (sélo con opcién de seguridad)

El parametro muestra el valor actual de la limitacion de velocidad de giro a izquierdas
solicitada por la opcién de seguridad.

Si no hay solicitada ninguna limitacion, el valor se ajusta en 65535 digitos (="no activo").

11.9.3 Valores de consignalintegradores

Parametros Rampa t11/t21 acel

130/140 Rampa de aceleracion
(tiempo de rampa se refiere a una variacion de consigna de 1500 r.p.m)

Parametros Rampa t11/t21 decel

131/141 Rampa de deceleracion
(tiempo de rampa se refiere a una variacion de consigna de 1500 r.p.m)

Parametros Rampa t12/t22 acel = decel

134/144 Rampa de aceleracién y rampa de deceleracion con rampa en forma de S
(tiempo de rampa se refiere a una variacion de consigna de 1500 r.p.m)
Este tiempo de rampa define la aceleracién y la deceleracion, si el parametro Rampa
en S t12/t22 esta ajustado a grado 1, grado 2 6 grado 3.
NOTA

® Funcién en preparacion

168

La especificacion del tiempo de rampa mediante datos de proceso no es posible con
el parametro P135/145 Rampa en S t12/t22 activado.
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Parametros
135/145

1

Descripcion de parametros MOVIFIT®-FC @

Rampa en S t12/t22

Este parametro define el grado de rampa en S (1 = débil, 2 = mediano, 3 = fuerte) de la
rampa. La rampa en S sirve para redondear la rampa y permite una aceleracion suave
del accionamiento al cambiar la especificacion del valor de consigna. La siguiente figura
muestra el efecto de la rampa en S:

n i 1 2 [3]

t
898213899

[11 Especificacion de consigna
[2] Velocidad sin rampa en S
[3] Velocidad con rampa en S

NOTA

Una fase en S iniciada puede interrumpirse con la rampa de parada t13/t23.

Si se reduce el valor de consigna o se suprime la habilitacion, se termina la fase de
rampa en S iniciada. De este modo el accionamiento puede acelerar a pesar de la
reduccion del valor de consigna hasta el final de la fase de rampa en S.

Parametros
136/146

Rampa parada t13/t23 "Parada rapida"
La rampa de parada surte efecto

» en caso de fallos que como respuesta a fallo poseen la parada en la rampa de
parada

» al seleccionarse la rampa de parada mediante el bit 1 en la palabra de control de
datos de proceso

(tiempo de rampa se refiere a una variacion de consigna de 1500 r.p.m)
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Parametrizacion de la etapa de potencia
Descripcion de parametros MOVIFIT®-FC

11.9.4 Parametros del motor

Parametros
300/310

Parametros
301/311

Parametros
302/312

Parametros
303/313

Parametros
320/330

Parametros
321/331

Parametros
322/332

Parametros
323/333

Velocidad arranque-parada 1/2

Este parametro define qué demanda de velocidad minima envia el convertidor al motor
en la habilitacion. La transicion a la velocidad determinada por la especificacion de
consigna se hace a continuacién con la rampa de aceleracion activa.

Al suprimirse la habilitacidon, el parametro determina a partir de qué frecuencia el
convertidor MOVIFIT® detecta la parada del motor y empieza a aplicar el freno.

Velocidad minima 1/2
Este parametro define la velocidad minima n,;, del accionamiento.

El accionamiento no funcionara por debajo de este valor de velocidad incluso con
especificaciones de consigna cuyo valor sea inferior a la velocidad minima salvo que se
cancele la habilitacién o el accionamiento invierta la direccion de giro.

Velocidad maxima 1/2
Este parametro define la velocidad maxima n,;, del accionamiento.

El accionamiento no excede de este valor de velocidad ni en caso de una especificacion
de consigna superior a la velocidad maxima.

Si ajusta Ny > Naxe s valido para la velocidad minima y la velocidad méaxima el valor
ajustado en Npyip-

Limite de corriente 1/2

La limitacion de corriente interna se refiere a la corriente aparente. En el rango de
debilitamiento del campo, el convertidor reduce automaticamente el limite de corriente
para realizar una proteccién de desenganche para el motor conectado.

Ajuste automatico 1/2

Con el ajuste activado se produce una medicion del motor cada vez que se cambie al
estado de funcionamiento HABILITADO.

Boost 1/2

Si el parametro P320/P330 Ajuste automatico 1/2 = "ON", el convertidor ajusta
automaticamente el parametro P321/P331 Boost 1/2. Normalmente no es necesario
ningun ajuste manual de este parametro.

En casos especiales puede ser conveniente un ajuste manual para aumentar el par
inicial de arranque.

Ajuste IxR 1/2

Si el parametro P320/P330 Ajuste automatico 1/2 = "ON", el convertidor ajusta
automaticamente el parametro P322/P332 Ajuste IxR 1/2. Las modificaciones
manuales de este parametro quedan reservadas a los especialistas que llevan a cabo
una optimizacion.

Premagnetizacién 1/2

El tiempo de premagnetizacién permite después de la habilitacién del convertidor la
generacion de un campo magnético en el motor.
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Parametros
324/334

Parametro 325

Parametros
340/342

Parametros
341/343

Parametros
347/348

Parametro
"Temperatura
entorno del motor"

Parametro
"Utilizacion
del motor"

Descripcion de parametros MOVIFIT®-FC @

Compensacion de deslizamiento 1/2

La compensaciéon de deslizamiento aumenta la precisiéon de la velocidad del motor.
Introduzca manualmente el deslizamiento nominal del motor conectado.

La compensacion de deslizamiento esta diseiada para una relacion de momento de
inercia de la carga/momento de inercia del motor inferior a 10. Si la regulacién empieza
a oscilar tiene que reducir la compensacion de deslizamiento y, si fuese preciso, incluso
ajustarla a 0.

Amortiguacion en vacio

Si el comportamiento de marcha en vacio del motor tiende a inestabilidad, puede lograr
una mejora activando la amortiguacioén en vacio.

Proteccién del motor
Activacién/desactivacion del modelo de proteccién térmica para MOVIFIT®.

Al activar esta funcion, MOVIFIT® asume por medios electrénicos la proteccion térmica
del accionamiento.

Tipo de refrigeracion

Con este parametro usted define el tipo de refrigeracion en el que se basa el calculo de
la temperatura de motor (ventilador propio o ventilador externo).

Longitud de cable del motor

Con este parametro usted define la longitud de cable del motor en la que se basa el
calculo de la temperatura de motor (= longitud de cable hibrido SEW entre convertidor
MOVIFIT® y motor). En caso de montaje (escalonado) cercano al motor tiene que variar
este parametro.

Temperatura entorno del motor

El parametro no tiene asignado ningun numero de parametro.

Introduzca como valor para el parametro la temperatura ambiente media del motor
en [°C].

Utilizacion del motor

El pardmetro no tiene asignado ningun numero de pardmetro.

Este parametro indica la utilizacion térmica actual del motor en [%].
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Parametrizacion de la etapa de potencia
Descripcion de parametros MOVIFIT®-FC

11.9.5 Funciones de vigilancia

Parametros
500/502

Parametros
501/503

Parametro 522

Vigilancia de velocidad 1/2

En MOVIFIT® se lleva a cabo una vigilancia de velocidad en base a la evaluacién del
funcionamiento en el limite de corriente. La vigilancia de velocidad responde, si se
alcanza ininterrumpidamente el limite de corriente lo que dure el tiempo de retardo
ajustado.

Tiempo de retardo 1/2

Durante procesos de aceleracion y deceleracion o en caso de picos de carga se puede
alcanzar el limite de corriente ajustado.

El tiempo de retardo evita una reaccion involuntariamente sensible de la vigilancia de
velocidad. El limite de corriente debe estar ininterrumpido durante el tiempo de retardo
ajustado antes de que responda la vigilancia.

Control de fallo de fase de red

Para evitar en caso de redes asimétricas una respuesta del control de fallo de fase, se
puede desactivar esta funcion de vigilancia.

jPRECAUCION!

La desactivacion del control de fallo de fase de red puede causar dafios en el equipo
si las condiciones de funcionamiento no son las adecuadas.

* No desactive el control de fallo de fase de red.
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11.9.6 Asignacién de bornas

Parametros
600...603

Efecto con

Senal 0

Entrada binaria DI100-DI103 (s6lo en el modo de funcionamiento "SBus-Slave")

Senal 1

0: Sin funcién

11: Fallo externo

Fallo externo indicado a través de
borna programable

Ningun fallo indicado a través de
borna programable

12: Reset de fallo

Reset con flanco positivo de 0 a 1

Reset con flanco positivo de 0 a 1

Parametro 620 Salida binaria DB00

Efecto con Senal 0 Senal 1
0: Sin funcion - -
2: Preparado No preparado Preparado

3: Etapa final ON

Unidad bloqueada

Unidad habilitada, motor recibe
suministro de corriente

4: Campo gir. ON

Sin campo de giro
Importante: A pesar de

ello, al MOVIFIT® o a los
accionamientos conectados
puede estar aplicada tension
de red.

Campo de giro rotatorio

5: Freno desbloq.

6: Freno aplicado

Freno aplicado

Freno desbloqueado

Freno desbloqueado

Freno aplicado

8: Juego de parametros 2

controlar el freno.

Lesiones graves o fatales.

Juego de parametros 1 esta activo

Juego de parametros 2 esta
activo

A iPELIGRO!

En caso de que se utilice la salida binaria DB00 para controlar el freno, no deben
cambiarse los parametros de la funcion de la salida binaria.

* Compruebe el ajuste de los parametros antes de utilizar la salida binaria para
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Parametrizacion de la etapa de potencia
Descripcion de parametros MOVIFIT®-FC

11.9.7 Funciones de control

Parametros
700/701

Modo de funcionamiento 1/2
Con este parametro usted ajusta el modo de funcionamiento del convertidor.
VFC/curva U/f:

Ajuste estandar para motores asincronos. Este ajuste es el apropiado para aplicaciones
generales como cintas transportadoras, mecanismos de traslacion, etc.

VFC elevador:

La funcién de elevador proporciona automaticamente todas las funciones que son
necesarias para una aplicacién de elevador sencilla. Para el desarrollo correcto de la
funcion de elevador es necesario el control del freno de motor a través del convertidor.
El modo de funcionamiento VFC elevador tiene influencia en los siguientes parametros:

N.° indice Subindice | Nombre Valor
dec. dec.
300 8515 0 Velocidad arranque- =60 r.p.m.
parada 1 si la velocidad arranque/parada se
310 8519 0 Velocidad arranque- ajusta a un valor inferior a 60 r.p.m.
parada 2
301 8516 Velocidad minima 1 =60r.p.m.
. o si la velocidad minima se ajusta
3011 8520 Velocidad minima 2 a un valor inferior a 60 r.p.m.
303 8518 Limite de corriente 1 = Corriente nominal de motor
o . si el limite de corriente se ajusta
313 8522 0 Limite de corriente 2 a un valor inferior a la corriente
nominal del motor
323 8526 0 Premagnetizacion 1 =20 ms
o si la premagnetizacion se ajusta
333 8531 0 Premagnetizacion 2 a un valor inferior a 20 ms
500 8557 0 Vigilancia de velocidad 1 | 3 = Motor/regenerativo
502 8559 0 Vigilancia de velocidad 2
620 8350 0 Salida de sefalizacion K1 | = 5: Freno desbloq.
731 8749 0 Tiempo de desbloqueo =200 ms
del freno 1 si el tiempo de desbloqueo del
734 8750 0 Tiempo de desbloqueo freno se ajusta a un valor inferior
a 200 ms
del freno 2
732 8585 0 Tiempo de activacion del | =200 ms
freno 1 si el tiempo de activacion del
735 8587 0 Tiempo de activacion del | 210 8@ ajusta a un valor inferior
a 200 ms
freno 2
738 8893 0 Activar desbloqueo del =0: OFF
freno sin habilitacion del
accionamiento

En el modo de funcionamiento VFC elevador, el convertidor comprueba si son
admisibles los valores de estos parametros.

La vigilancia de velocidad no puede desactivarse en el modo de funcionamiento VFC
elevador.

La funcion de activar desbloqueo del freno sin habilitacion del accionamiento no puede
activarse en el modo de funcionamiento VFC elevador.
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Descripcion de parametros MOVIFIT®-FC @

VFC Freno CC/U/f Freno CC:

Con este ajuste, el motor asincrono frena mediante una aplicacion de corriente. En este
caso, el motor frena sin resistencia de frenado en el convertidor.

A iPELIGRO!

Con el freno CC no es posible ninguna parada guiada ni el cumplimiento de
determinadas rampas.

Lesiones graves o fatales.
« Utilice otro modo de funcionamiento.

Parametros
710/711

Corriente de parada 1/2

Durante la parada del motor, el convertidor aplica una corriente al motor con la funcion
de parada.

La corriente de parada cumple las siguientes funciones:

» La corriente de parada impide la formacién de condensacién y la congelacién del
freno en caso de baja temperatura ambiente del motor. Ajuste la magnitud de la
corriente de tal modo que no se sobrecaliente el motor.

+ Si la corriente de parada es lo suficientemente alta se puede prescindir de la
premagnetizacion.

Con la funcion de corriente de parada activada, la etapa de salida permanece habilitada
para la aplicacion de la corriente de parada del motor también en el estado "NO
HABILITADQO", una conmutacion del juego de parametros no es posible.

En caso de fallo, la alimentacién de corriente del motor puede interrumpirse en funcion
de la respectiva respuesta de fallo.

A PELIGRO!

En caso de un tiempo de desbordamiento de comunicacion no se interrumpe la
corriente de parada. Si se interrumpe la corriente en caso de fallo depende de la
respuesta a fallo parametrizada.

Lesiones graves o fatales por electrocucion.

« Desconecte el MOVIFIT® de la red mediante un dispositivo de desconexion externo
apto y asegurese de que no se conecte de nuevo de forma involuntaria.

* A continuacion, espere al menos 1 minuto antes de abrir el espacio de conexién de
MOVIFIT® o del accionamiento conectado o de tocar los contactos de los
conectores enchufables.
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Parametros
720/723, 721/724,
722/725

Parametros
731/734

Parametros
732/735

Parametro 738

176

Funcién de parada por consigna 1/2
Parada por consigna 1/2
Offset de arranque 1/2

Con la funcién de parada por consigna, el convertidor se habilita cuando la consigna de
velocidad > (consigna de parada + offset de arranque).

Se suprime la habilitacion del convertidor si la consigna de velocidad queda por debajo
de la consigna de parada.

A

Consigna
integrador

pr——
Valor de consigna

Consigna de parada  Consigna fde arranque de velocidad

Offset de arranque

< Lo

9007199746515723

Tiempo de desbloqueo del freno 1/2

Con este parametro usted define cuanto tiempo el motor sigue girando con la velocidad
minima después de expirada la premagnetizacién. Este es el tiempo que el freno
necesita para desbloquear completamente.

Tiempo de activacion del freno 1/2
Introduzca aqui el tiempo de activacion del freno.

El tiempo de activacion del freno es el tiempo durante el que se mantiene el suministro
de corriente al motor hasta que el freno esté realmente aplicado.

Activar desbloqueo del freno sin habilitacion del accionamiento

Si este parametro esta ajustado al valor "ON", el freno también se puede desbloquear
con el bit 8 en la palabra de control incluso si el accionamiento no esta habilitado.

Esta funcionalidad sélo esta disponible, si el control del freno de motor se lleva a cabo
a través del convertidor.

Con la unidad no preparada siempre se bloquea el freno.

El desbloqueo del freno sin habilitacién del accionamiento no esta disponible en
combinacion con la funcién de elevador.
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Descripcion de parametros MOVIFIT®-FC @

Parametros para freno de tensiéon constante:

NOTA
1 Los siguientes indices de parametro sélo pueden modificarse si la etapa final del

convertidor MOVIFIT®-FC no esta habilitada.

* Freno opcional 1/2
(Indices de parametro 10076.17/10076.117)
Activacion de la funcionalidad del freno para juego de parametros 1/2.
Ajuste Significado
0: Freno SEW MOVIFIT®-FC controla un freno SEW.
1: Freno de otros MOVIFIT®-FC controla un freno a través de la salida binaria DB0OO (24 V CC).
fabricantes El parametro P620 salida binaria DB0OO se pone a "5: Freno desbloq".
2: Sin freno MOVIFIT®-FC no controla ningun freno.
3: Freno de otros MOVIFIT®-FC controla un freno con ayuda de una tension constante.
fabricantes
de tension
constante
Si este indice de parametro no esta ajustado en "3: Freno de otros fabricantes de
tension constante no se controla el freno de tension constante (valor por defecto =
0V CC).

+ Tensién continua constante 1/2
(indices de parametro 10076.10/10076.110)
Determinacion de la tension constante para controlar el freno de tension constante
para el juego de parametros 1/2.
Rango de valores permitido: 40...250 V CC

Parémetro 770 Funcién de ahorro de energia

Si este parametro esta puesto a "ON", el convertidor reduce la corriente sin carga.
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Descripcion de parametros MOVIFIT®-FC

11.9.8 Funciones de la unidad

Parametro 802

Parametro 803

Parametro 813

Parametro 816

Parametro 830

Parametro 835

Parametro 836

Parametro 840

Ajuste de fabrica

Si pone este parametro a "Estado de entrega”, todos los parametros que poseen un
valor de ajuste de fabrica y que no pueden ajustarse con el interruptor DIP S10, se
ajustan a este valor de ajuste de fabrica.

En los parametros

*  Modo de funcionamiento

* Tipo de motor

* Tipo de conexidon de motor
+ Clase de potencia del motor

que en el Easy Mode pueden ajustarse con el interruptor DIP S10, con el ajuste de
fabrica "Estado de entrega” surte efecto el ajuste del interruptor DIP.

Bloqueo de parametros

Si pone este parametro a "ON", ya no podra modificarse ninguno de los parametros con
excepcion del bloqueo de parametros. Este ajuste tiene sentido después de haber
finalizado con éxito una puesta en marcha de la unidad y una optimizacion de
parametros. En este caso no es posible ninguna modificaciéon de parametros hasta que
vuelva a poner este parametro a "OFF".

Direccion SBus
Indicacion de la direccion de unidad SBus de la etapa de potencia del convertidor

Velocidad en baudios SBus

Indicacién de la velocidad de transmision de la comunicacion via SBus a la etapa de
potencia del convertidor

Respuesta a fallo externo

Con este parametro determina la respuesta a fallo que es disparada a través de una
borna de entrada programada a "/FALLO EXT." (sélo en el modo de funcionamiento
"SBus-Slave").

Respuesta seial TF

Con este parametro determina la respuesta a fallo que es disparada a través de la
vigilancia de la sonda térmica TF integrada en el devanado del motor.

Respuesta tiempo de desbordamiento SBus

Con este parametro determina la respuesta a fallo que es disparada a través de la
vigilancia del tiempo de desbordamiento de SBus.

Reset manual

Cuando esta presente un estado de fallo en la etapa de potencia del convertidor, usted
puede acusar recibo del error poniendo este parametro a "ON". Una vez efectuado el
reset de fallo, el parametro se encuentra automaticamente de nuevo en "OFF". Si no
esta presente ningun estado de fallo en la etapa de potencia, el ajuste del parametro a
"ON" no surte efecto.
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Parametros
860/861

Parametro 870

Parametro 871

Parametro 872

Parametro 873

Parametro 874

Parametro 875

Lista de parametros y descripcion MOVIFIT®-MC @

Frecuencia PWM 1/2

Con este parametro puede ajustar la frecuencia de ciclo nominal en la salida del
convertidor. La frecuencia de ciclo puede variar automaticamente en funcién de la
utilizacién de la unidad.

Descripcion del valor de consigna PO1
Indicacion de la asignacion de la palabra de datos de salida de proceso PO1

Descripcion del valor de consigna PO2
Indicacion de la asignacién de la palabra de datos de salida de proceso PO2

Descripcion del valor de consigna PO3
Indicacién de la asignacion de la palabra de datos de salida de proceso PO3

Descripcion del valor real PI1
Indicacién de la asignacion de la palabra de datos de entrada de proceso PI1

Descripcion del valor real P2
Indicacion de la asignacién de la palabra de datos de entrada de proceso P12

Descripcion del valor real PI3
Indicacién de la asignacion de la palabra de datos de entrada de proceso PI3

11.10 Lista de parametros y descripcién MOVIFIT®-MC

La lista de parametros y su descripcion se encuentra en las instrucciones de

funcionamiento "MOVIMOT® MM..D con motor CA DRS/DRE/DRP".
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12 Parametrizacion y funcionamiento manual con la consola de
programacién DBG

12.1 Descripcion consola de programacion DBG
12.1.1 Funcion

Con la consola de programacion DBG usted puede parametrizar las unidades
MOVIFIT® y controlarlas en funcionamiento manual. Adicionalmente, la consola de
programacion DBG muestra informaciones importantes sobre el estado de la unidad
MOVIFIT®.

12.1.2 Caracteristicas
+ Pantalla de texto legible iluminada, se pueden ajustar hasta siete idiomas
+ Teclado con 21 teclas
+ Conexion también a través de cable de extension DKG60B (5 m) posible
» Tipo de proteccion IP 40 (EN 60529)

12.1.3 Vista general

Consola Idioma Referencia
[ DBG60B-01 g?éigasﬁggssg;f\-gglﬁtaliano/espaﬁol/portugue’s/holandés) 1820403 1
DBG60B-02 glze/igﬁiﬁggss/x;aﬁg%nIandés/sueco/danés/turco) 18204058

DBG60B-03 DE/EN/FR/RU/PL/CS 1820 406 6

(aleman/inglés/francés/ruso/polaco/checo)

792875147
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12.1.4 Conexién de la consola de programaciéon DBG

Las unidades MOVIFIT® disponen de una interface de diagndstico X50 (conector
enchufable RJ10) para la parametrizacion y el funcionamiento manual.

La interface de diagnostico X50 se encuentra en la parte inferior del ABOX.

-

0000 @®
QI0IOIOXSIOIS)
0000 @O

DKG60B DBG
793024907

A jADVERTENCIA!

Las superficies de MOVIFIT® y de las opciones externas, p. €j. resistencia de frenado,
pueden alcanzar temperaturas elevadas durante el funcionamiento.

Riesgo de sufrir quemaduras.

* Notoque el MOVIFIT® ni las opciones externas hasta que no se hayan enfriado lo
suficiente.

Opcionalmente puede conectar la consola de programacion DBG con la opcién
DKG60B (5 m de cable de prolongacion) a la unidad MOVIFIT®.

Cable de Descripcion (= contenido de suministro) Referencia
prolongacion

DKG60B « Longitud 5 m 08175837
Cable apantallado de 4 hilos (AWG26)

A jPRECAUCION!

El tipo de proteccién indicado en los datos técnicos solo sera aplicable si el tapén
roscado de la interface de diagnédstico esta montado correctamente.

En caso de que el tapdn roscado no esté montado o esté montado incorrectamente,
pueden producirse dafos en el MOVIFIT®.

*+ Vuelva a enroscar el tapon roscado con la junta después de ejecutar la
parametrizacion, del diagndstico o del funcionamiento manual.
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12.1.5 Asignacién de teclas DBG

La siguiente figura muestra la asignacion de teclas de la consola de programacion DBG.

(2]
(4]

(3]

[6]

[1]
(2]
3]
[4]
[5]
[6]
[7]

Tecla
Tecla
Tecla
Tecla @

Tecla <0> — <9>

Tecla @
Tecla @
[8] Tecla
[9] Tecla
[10] Tecla
[11] Tecla @
[12] Tecla Q

182

[7]
(8]

9]

(1]

(2]

792878475

Parada

Borrar ultima entrada

Seleccionar idioma

Cambio de menu

Cifras 0 -9

Cambio de signo

Flecha arriba, sube un punto de menu
Inicio

OK, confirma la entrada

Activar el menu contextual

Flecha abajo, baja un punto de menu

Coma decimal
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12.1.6 Seleccionar el idioma deseado

1. Al encenderlo por primera vez o después de activar el
estado de entrega de la consola de programacién DBG

aparece en el display durante algunos segundos la w
siguiente indicacion: EURODRIVE
1214344843

A continuacion, aparece en el display el icono para la
seleccion del idioma.

1214353419

Pulse la tecla hasta que aparezca el idioma
deseado.

Confirme la seleccion con la tecla . |

La consola de programacion DBG busca las unidades ENGLISCH
conectadas y las representa en la lista de seleccién de FRANZOSISCH
unidades.

1214465035

12.2 Manejo de MOVIFIT®-SC con la consola de programaciéon DBG
12.2.1 Seleccion de la etapa de potencia de MOVIFIT®-sC

1. Seleccione el idioma deseado segun se ha descrito
anteriormente.

2. Seleccione con la tecla @ o la tecla @ la etapa de
potencia (direccion1 SBUS) de MOVIFIT®-SC.

Confirme la seleccion con la tecla . |

Aparece el menu "VISUALIZ. BASE".

0: MTSP10A/OS

1214500747
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12.2.2 Menu contextual DBG para MOVIFIT®-sC
Con la tecla cambiara al menu contextual.

Para la etapa de potencia MOVIMOT®-SC estan disponibles en el menu contextual de
la consola de programacion DBG los siguientes puntos de menu:

| * "VISUALIZ. BASE"
MODO PARAMETROS + "MODO PARAMETROS"
MODO MANUAL
+ "MODO MANUAL"
804071051
COPIAR A DBG + "COPIAR A DBG"
| . copiaRAFIT"
ENTREGA DBG
AJUSTE DBG - "ENTREGA DBG"
1212582411
AJUSTE DBG + "AJUSTE DBG"
| * "NOMBRE"
SALIR
* "SALIR"
1212683403
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12.2.3 Visualizacién base
El menu "VISUALIZ. BASE" sirve para la representacion de caracteristicas importantes.

() %In

Indicacion con el dispositivo de arranque no habilitado
en el modo de funcionamiento con un sélo motor

NO HABILITADO

792986635

0 %In ) B ) N -
Indicacion con el dispositivo de arranque no habilitado

0 %In en el modo de funcionamiento con dos motores

NO HABILITADO
792988299

53 %In

Indicacion con el dispositivo de arranque habilitado

HABILITADO

792989963
NOTA 17: s .
CONVERTIDOR Mensaje informativo
HABILITADO

792991627

() %In

Indicacion de fallo

FALLO 82

792993291
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12.2.4 Modo de parametros
En el menu "MODO PARAMETROS" usted puede comprobar y modificar el ajuste de
parametros.

NOTA

fude

La parametrizacién sélo es posible en el modo "Expert".

Proceda del siguiente modo para modificar parametros en el modo de parametros:

1. Active el menu contextual con la tecla .

MODO PARAMETROS
MODO MANUAL
804071051

2. Seleccione con la tecla @ el punto de menu "MODO
PARAMETROS".

VISUALIZ. BASE

MODO MANUAL
792996619

3. Inicie con la tecla el "MODO PARAMETROS". P3. PARAMETROS
Aparece el primer parametro PO0O0 "CORR. SALIDA 1". DE MOTOR

Seleccione con la tecla @ o la tecla @ los grupos

principales de parametros 0 a 9.
NO HABILITADO

792998283
4. Active en el grupo principal de parametros deseado la P3. PARAMETROS
seleccién del subgrupo de parametros pulsando la tecla DE MOTOR
. El cursor intermitente se desplaza una posicion a la
derecha.

NO HABILITADO

792999947

5. Seleccpne con la tecla @ ola tecla_@ gl subgrupg P30. LIMITACIONES 1
de parametros deseado. El cursor intermitente esta
debajo del numero del subgrupo de parametros.

NO HABILITADO

793001611

6. Active con la tecla en el subgrupo de parametros P30, LIMITACIONES 1
deseado la seleccion de parametros. EI cursor
intermitente se desplaza una posicion a la derecha.

NO HABILITADO

793003275
7. Seleccione con la tecla @ o la tecla @ el parametro P300 %
deseado. El cursor intermitente se encuentra debajo de CORR. SALIDA 1
la cifra 3. Cifra del nimero de parametro. 150

NO HABILITADO
793004939
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C &9,

10.

11.

12.

13.

Active con la tecla el modo de ajuste para el
parametro seleccionado. El cursor se encuentra debajo
del valor del parametro.

Ajuste con la tecla @ o la tecla @ el valor del

parametro deseado.

Confirme el ajuste con la tecla y vuelva a salir del
modo de ajuste con la tecla . El cursor intermitente
se encuentra de nuevo debajo de la cifra 3. Cifra del
numero de parametro.

Seleccione otro parametro con la tecla @ o la tecla
@ o retorne con la tecla al menu de los subgrupos
de parametros.

Seleccione otro subgrupo de parametros con la tecla

@ olatecla @ o retorne con la tecla al menu de

los grupos principales de parametros.

Retorne al menu contextual con la tecla .
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P300 %
CORR. SALIDA 1
150_

NO HABILITADO

793006603
P300 %
CORR. SALIDA 1
135_

NO HABILITADO

793008267
P300 %
CORR. SALIDA 1
135

NO HABILITADO

793009931
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12.2.5 Modo de funcionamiento manual

fude

Activacion

A PELIGRO!

Al desactivarse el modo de funcionamiento manual surten efecto los datos de proceso
del maestro. Si esta aplicada la sefial de habilitacion a través de los datos de proceso,
el accionamiento conectado a MOVIFIT® puede ponerse en movimiento
accidentalmente al desactivarse el funcionamiento manual.

Lesiones graves o fatales por aplastamiento.

» Antes de desactivar el modo de funcionamiento manual hay que ajustar los datos
de proceso de tal modo que no esté habilitado el accionamiento conectado a
MOVIFIT®,

+ Cambie los datos de proceso solo tras la desactivacion del funcionamiento
manual.

Para llegar al modo de funcionamiento manual, proceda del siguiente modo:

1. Abra con la tecla el menu contextual.

Seleccione con la tecla @ o la tecla @ el punto de
menu "MODO MANUAL". MODO PARAMETROS

2. Confirme la seleccién con la tecla .

COPIARADBG
COPIARAFIT

1328112523

La consola de programacion se encuentra ahora en el modo de funcionamiento manual.

NOTA

Si el accionamiento esta habilitado o el freno esta desbloqueado no podra cambiar al
modo de funcionamiento manual.

En estos casos, durante 2 segundos aparecera el mensaje "INDICACION 17:
HABILITAR CONV." y la consola de programaciéon DBG regresa al menu contextual.
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C &9,

Funcionamiento
con un solo motor

Indicacion en el modo de funcionamiento manual

M— 1

Bl— < |

[4]— NO HABILITADO

NIz
[2]—|APLICADO —/FlRENO -

[11 Accionamiento
[2] Estado freno

[3] Sentido de giro ("<---

ACCTO. 1 ACCTO.
Ny
APLICADO— FRENO—
| N 11N
SENTIDO <---e- SENTIDO
~-+——p [ MODO MANUAL =—[5]
Indicacion alternando 793011595
cada2s
-" = Giro izda., "----> " = Giro dcha.)

[4] Estado accionamiento
[5] Indicacién modo de funcionamiento manual

Manejo

En el modo de funcionamiento con un solo motor puede ejecutar en el menu "MODO
MANUAL" las siguientes funciones:

Ajustar sentido
de giro

Arrancar el
accionamiento

Parar el
accionamiento

Desbloqueo del
freno sin habilitacion
del accionamiento

Seleccione con la tecla @ el punto de menud "SENTIDO".
El punto de menu "SENTIDO" parpadea.

Confirme la seleccion con la tecla . La consola de
programacion DBG indica en inverso el punto de menu
"SENTIDO".

Seleccione con la tecla @ o la tecla @ el sentido de giro
deseado.

Confirme la seleccion con la tecla .

Con la tecla usted arranca el accionamiento.

Durante el funcionamiento, la consola de programacion DBG
muestra la corriente de motor actual en [%] de la corriente
nominal de motor ly.

Con la tecla para el accionamiento.

Seleccione con la tecla @ el punto de menu "FRENO".
El punto de menu "FRENO" parpadea.

Con la tecla o la tecla usted desbloquea o aplica el
freno sin habilitacion del accionamiento.
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C &9,
@

Funcionamiento
con dos motores

Indicacion en el modo de funcionamiento manual

N7 N
[1]—{ 1 — ACCTO. — 2 1 — ACCTO. — 2

N N
[21—| APL FRENO APL APL FRENO APL
[3]— NO HABILITADO MODO MANUAL l—[5
[4]—{ NO HABILITADO --— » | MODO MANUAL l+—[6

Indicacién alternando 793011595
cada2s

[1]  Accionamiento

[2] Estado frenos

[3] Estado accionamiento 1

[4] Estado accionamiento 2

[5] Indicacién modo de funcionamiento manual accionamiento 1
[6] Indicacién modo de funcionamiento manual accionamiento 2

Manejo

En el modo de funcionamiento con dos motores puede ejecutar en el menu "MODO
MANUAL" las siguientes funciones:

Seleccionar el Seleccione con la tecla @ el punto de menu "ACCTO.". El
accionamiento punto de menu "ACCTO." parpadea.

Confirme la seleccién con la tecla .

Seleccione con la tecla olatecla si MOVIFIT® controla

* el accionamiento 1,

* el accionamiento 2

* 0 ambos accionamientos

en funcionamiento manual.

Confirme la seleccién con la tecla .
(1 ACCTO. [
APL  FRENO APL [ |ndicacion en caso de control de
NO HABILITADO accionamiento 1

NO HABILITADO
793014923

(ll ACCTO. 2|
APL FRENO APL Indicacion en caso de control de
NO HABILITADO accionamiento 2

NO HABILITADO
793016587

APL FRENO APL Indicacién en caso de control de
NO HABILITADO accionamientos 1y 2

NO HABILITADO
793018251

Arrancar el

! . Con la tecla arranca el accionamiento/los accionamientos.
accionamiento
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Parar el . . . .
accionamiento Con la tecla para el accionamiento/los accionamientos.
Desbloqueo Seleccione con la tecla @ el punto de menu "FRENQ". El
del freno sin punto de menu "FRENO" parpadea.

habilitacion del

i i Con la tecla @ o la tecla @ usted desbloquea o aplica el
accionamiento

freno/los frenos sin habilitacién del accionamiento.
Confirme la seleccion con la tecla .

Si  MOVIFIT® controla ambos accionamientos  en
funcionamiento manual, MOVIFIT® desbloquea o aplica los
frenos de ambos accionamientos.

Reset de fallo Si se produce un fallo en el modo de funcionamiento manual, el
display muestra el siguiente mensaje:
MODO MANUAL MODO MANUAL
<OK> = RESTABLECER <OK> = RESTABLECER
<DEL> = SALIR <DEL> = SALIR
NUMERO FALLO +——p | TEXTO FALLO
Indicacion alternando 793021579
cada2s

Al pulsar la tecla , la consola de programacion DBG resetea
el fallo.

Durante el reset de fallo aparece el

o ) MANUAL OPERATION
siguiente mensaje:

POR FAVOR ESPERE ...

793023243
Después del reset de fallo permanece activado el funcionamiento
manual. El display vuelve a indicar la pantalla del funcionamiento
manual.

Desactivar el modo Desactive con la tecla o la tecla el modo de
de funcionamiento  funcionamiento manual.

manual

ACTIVAR i
MODO AUTOMATICO ?

Aparecera la siguiente consulta:

DEL=NO OK=SI

793019915
+ Si pulsa la tecla regresara al modo de funcionamiento
manual.

» Sipulsalatecla desactivara el modo de funcionamiento
manual.

Aparece visualizado el menu contextual.
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A iPELIGRO!

Al desactivarse el modo de funcionamiento manual surten efecto los datos de proceso
del maestro. Si esta aplicada la sefal de habilitacion a través de los datos de proceso,
el accionamiento conectado a MOVIFIT® puede ponerse en movimiento
accidentalmente.

Lesiones graves o fatales por aplastamiento.

+ Antes de activar el modo de funcionamiento manual hay que ajustar los datos de
proceso de tal modo que no esté habilitado el accionamiento conectado a MOVIFIT®.

* Modifique los datos de proceso sélo después de haber desactivado el
funcionamiento manual.

12.3 Manejo de MOVIFIT®-FC con Ia consola de programacién DBG
12.3.1 Seleccion de la etapa de potencia de MOVIFIT®-FC

1. Seleccione el idioma deseado segin se ha descrito
anteriormente.

2. Seleccione con la tecla @ o la tecla @ la etapa de 0 MTEP10AIOS
potencia (direccion1 SBus) de MOVIFIT®-FC. :

Confirme la seleccion con la tecla .
Aparece el menu "VISUALIZ. BASE".

1214511627

12.3.2 Menu contextual DBG para MOVIFIT®-FC
Con la tecla cambiara al menu contextual.

Para la etapa de potencia MOVIFIT®-FC estan disponibles en el menu contextual de la
consola de programacion DBG los siguientes puntos de menu:

| * "VISUALIZ. BASE"
MODO PARAMETROS + "MODO PARAMETROS"
MODO MANUAL
+ "MODO MANUAL"
804071051
COPIARADBG + "COPIAR A DBG"
| . coPARAFIT"
ENTREGA DBG
P BIEE - "ENTREGA DBG"
1212582411
AJUSTE DBG + "AJUSTE DBG"
| . "NOMBRE"
SALIR
* "SALIR"
1212683403
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12.3.3 Visualizacién base
El menu "VISUALIZ. BASE" sirve para la representacion de caracteristicas importantes.

O o 0 Hz
0 - Indicacion con el convertidor no habilitado
0
NO HABILITADO
793026571
2 8 Hz
53 i Indicacion con el convertidor habilitado
(]
HABILITADO
793028235
NOTA 17: L .
CONVERTIDOR Mensaje informativo
HABILITADO
792991627
OO Hz
0 ) Indicacion de fallo
%In
FALLO 8
793029899
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12.3.4 Modo de parametros
En el menu "MODO PARAMETROS" usted puede comprobar y modificar el ajuste de
parametros.

NOTA

fude

La parametrizacién sélo es posible en el modo "Expert".

Proceda del siguiente modo para modificar parametros en el modo de parametros:

1. Active el menu contextual con la tecla .

MODO PARAMETROS
MODO MANUAL

804071051
2. Seleccione con la tecla @ el punto de menu "MODO
PARAMETROS".
VISUALIZ. BASE
MODO MANUAL
792996619
3. Inicie con la tecla el "MODO PARAMETROS". P1_ CONSIGNAS/
Aparece el primer parametro P0O00 "VELOCIDAD". INTEGRADORES

Seleccione con la tecla @ o la tecla @ los grupos

principales de parametros 0 a 9.
NO HABILITADO

793031563
4. Active en el grupo principal de parametros deseado la P1.. CONSIGNAS/
seleccidn del subgrupo de parametros pulsando la tecla INTEGRADORES
. El cursor intermitente se desplaza una posicion a la
derecha.

NO HABILITADO
793033227

5. Seleccione con la tecla @ o la tecla @ el subgrupo P13. RAMPAS
de parametros deseado. El cursor intermitente esta DE VELOCIDAD 1
debajo del numero del subgrupo de parametros.

NO HABILITADO
793034891

6. Active con la tecla en el subgrupo de parametros P13, RAMPAS
deseado la seleccion de parametros. EI cursor DE VELOCIDAD 1
intermitente se desplaza una posicion a la derecha.

NO HABILITADO
793036555

7. Seleccione con la tecla @ o la tecla @ el parametro P131 S
deseado. El cursor intermitente se encuentra debajo de RAMPA T11 DECEL
la cifra 3. Cifra del nimero de parametro. 1.0

NO HABILITADO
793038219
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C &9,

10.

11.

12.

13.

Active con la tecla el modo de ajuste para el
parametro seleccionado. El cursor se encuentra debajo
del valor del parametro.

Ajuste con la tecla

@ o la tecla @ el valor del
parametro deseado.

Confirme el ajuste con la tecla y vuelva a salir del
modo de ajuste con la tecla . El cursor intermitente
se encuentra de nuevo debajo de la cifra 3. Cifra del
numero de parametro.

Seleccione otro parametro con la tecla @ o la tecla
@ o retorne con la tecla al menu de los subgrupos
de parametros.

Seleccione otro subgrupo de parametros con la tecla

@ olatecla @ o retorne con la tecla al menu de

los grupos principales de parametros.

Retorne al menu contextual con la tecla .
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P131 ]
RAMPA T11 DECEL
1.0_

NO HABILITADO

793039883
P131 S
RAMPA T11 DECEL
1.3_

NO HABILITADO

793041547
P131 5]
RAMPA T11 DECEL
1.3

NO HABILITADO

793043211
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12.3.5 Modo de funcionamiento manual

fude

Activacion

A PELIGRO!

Al desactivarse el modo de funcionamiento manual surten efecto los datos de proceso
del maestro. Si esta aplicada la sefial de habilitacion a través de los datos de proceso,
el accionamiento conectado a MOVIFIT® puede ponerse en movimiento
accidentalmente al desactivarse el funcionamiento manual.

Lesiones graves o fatales por aplastamiento.

» Antes de desactivar el modo de funcionamiento manual hay que ajustar los datos
de proceso de tal modo que no esté habilitado el accionamiento conectado a
MOVIFIT®,

+ Cambie los datos de proceso solo tras la desactivacion del funcionamiento
manual.

Para llegar al modo de funcionamiento manual, proceda del siguiente modo:

1. Abra con la tecla el menu contextual.

Seleccione con la tecla @ o la tecla @ el punto de
menu "MODO MANUAL".

2. Confirme la seleccién con la tecla .

MODO PARAMETROS

COPIARADBG
COPIARAFIT

1328112523

La consola de programacion se encuentra ahora en el modo de funcionamiento manual.

NOTA

Si el accionamiento esta habilitado o el freno esta desbloqueado no podra cambiar al
modo de funcionamiento manual.

En estos casos, durante 2 segundos aparecera el mensaje "INDICACION 17:
HABILITAR CONV." y la consola de programaciéon DBG regresa al menu contextual.

Indicacion en el modo de funcionamiento manual

(1] 2] [

! b

[6]—| FRENO APLICADO
[5]—| NO HABILITADO

(1]

NIz

In% —RAMPA— VELOC
/ AN

0.0 10.0

-

Indicacién alternando
cada2s

Corriente de salida en [%] de Iy

NIy
In% —RAMPA— VELOC
/ AN
0.0 10.0
FRENO APLICADO
MODO MANUAL

~—[4]

792873483

[2] Aceleracion (rampas de velocidad en [s] referidas a una variacién de consigna de 1500 r.p.m.)
[3] Velocidad en [r.p.m.]

[4] Indicacién modo de funcionamiento manual

[5] Estado del convertidor

[6] Estado del freno
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Manejo

En el mend "MODO MANUAL" usted puede ejecutar las siguientes funciones:

Ajustar tiempo de
rampa

Cambiar parametro

Introducir velocidad

Arrancar el
accionamiento

Parar el
accionamiento

Desbloqueo
del freno sin
habilitacion del
accionamiento

Pulse la tecla .

Ajuste con la tecla @ o la tecla @ el tiempo de rampa
deseado.

Confirme la entrada con la tecla .

Con latecla @ puede cambiar entre los parametros "RAMPA",
"RPM" y "FRENOQO".

Cambie al parametro "RPM".

La consola de programacion DBG muestra de forma
parpadeante el parametro "RPM" ajustado en ese momento.

Confirme la entrada con la tecla .

Introduzca con las teclas numéricas <0> — <9> la velocidad
deseada para el funcionamiento manual. Alternativamente
puede modificar la velocidad con la tecla @ o latecla @

El signo determina el sentido de giro del motor conectado a
MOVIFIT®.

Confirme la entrada con la tecla .

Con la tecla usted arranca el accionamiento.

Durante el funcionamiento, la consola de programacion DBG
muestra la corriente de motor actual en [%] de la corriente
nominal de motor ly.

Con la tecla para el accionamiento.

Seleccione con la tecla @ el punto de menu "FRENO". El
punto de menu "FRENQO" parpadea.

Con la tecla @ o la tecla @ usted desbloquea o aplica el
freno sin habilitacién del accionamiento.

Confirme la seleccion con la tecla .
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Reset de fallo

Desactivar el modo
de funcionamiento
manual

A PELIGRO!

Si se produce un fallo en el modo de funcionamiento manual, el
display muestra el siguiente mensaje:

MODO MANUAL MODO MANUAL
<OK> = RESTABLECER <OK> = RESTABLECER
<DEL> = SALIR <DEL> = SALIR
NUMERO FALLO -4+——p | TEXTO FALLO
Indicacién alternando 793021579
cada2s

Al pulsar la tecla , la consola de programacion DBG resetea
el fallo.

Durante el reset de fallo aparece el
siguiente mensaje:

MODO MANUAL
POR FAVOR ESPERE ...

793023243
Después del reset de fallo permanece activado el
funcionamiento manual. El display vuelve a indicar la pantalla
del funcionamiento manual.

Desactive con la tecla o la tecla el modo de

funcionamiento manual.

ACTIVAR .
MODO AUTOMATICO ?
Aparecera la siguiente consulta:
DEL=NO OK=SI

793019915
» Si pulsa la tecla regresara al modo de funcionamiento
manual.

+ Sipulsalatecla desactivara el modo de funcionamiento
manual.

Aparece visualizado el menu contextual.

Al desactivarse el modo de funcionamiento manual surten efecto los datos de proceso
del maestro. Si esta aplicada la sefal de habilitacion a través de los datos de proceso,
el accionamiento conectado a MOVIFIT® puede ponerse en movimiento

accidentalmente.

Lesiones graves o fatales por aplastamiento.

» Antes de activar el modo de funcionamiento manual hay que ajustar los datos de
proceso de tal modo que no esté habilitado el accionamiento conectado a

MOVIFIT®.

+ Modifique los datos de proceso sélo después de haber desactivado el funcionamiento

manual.
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12.4 Manejo de MOVIFIT®-MC con Ia consola de programacién DBG

12.4.1 Seleccion de la etapa de potencia de MOVIMOT®-MC

1. Seleccione el idioma deseado segin se ha descrito
anteriormente.

2. Seleccione con la tecla @ o la tecla @ la etapa de
potencia de MOVIMOT® deseada. (Se pueden conectar
hasta 3 etapas de potencia de MOVIMOT®.)

Confirme la seleccion con la tecla .
Aparece el menu "VISUALIZ. BASE".

0: MTMP10A/OS

2:  MMDO0015-5A3
3:  MMDO0015-5A3

3759709835

Remitase a las instrucciones de funcionamiento del convertidor MOVIMOT® para las

demas funciones y opciones.

NOTA

[0

En el MOVIMOT® MM..D la DBG también se puede conectar directamente al conector
hembra de diagnéstico X50 del convertidor. Remitase a las instrucciones de
funcionamiento MM..D para mas informacion. Con MOVIMOT® MM..C hay disponible

un indicacion de parametros limitada, similar al funcionamiento de la DBG en un
modulo de bus. Encontrara mas informacion en las instrucciones de funcionamiento

MM..C.

12.5 Funcion de copiado de la consola de programacion DBG

Con la consola de programacién DBG puede copiar del siguiente modo el juego de
parametros completo de la etapa de potencia integrada desde una unidad MOVIFIT®-

FC/SC a otra unidad MOVIFIT® del mismo tipo:

1. Seleccione en el menu contextual el punto de menu
"COPIAR A DBG".

Confirme la seleccion con la tecla .

Los datos se copian de la unidad MOVIFIT® a la consola
de programacién DBG.

2. Conecte la consola de programacion DBG después del
proceso de copiado a otra unidad MOVIFIT® del mismo
tipo y con los interruptores DIP en la misma posicion.

3. Seleccione en el menu contextual el punto de menu
"COPIAR A FIT".

Confirme la seleccioén con la tecla .
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MODO MANUAL

COPIARAFIT
ENTREGA DBG

1212575755

COPIANDO
DATOS . ..

1212602763

COPIARADBG

ENTREGA DBG
AJUSTE DBG

1212582411
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Funcion de copiado de la consola de programacion DBG

Aparecerd la siguiente indicacion:
1212589195
4. Pulse la tecla .
Aparecera una vista general del tipo de MOVIFIT®: o
A0015503A
EASY-MODE
1212595979
. Pulse la tecl .
5 uisefatecia COPIANDO
Los datos se copian de la consola de programacion DBG DTS
a la unidad MOVIFIT®. o
1212602763

NOTA

En las etapa de potencia MOVIMOT® MM..D, la funcién de copiado so6lo esta
disponible cuando la DBG esta conectada directamente al conector hembra de
diagnéstico X50 de la etapa de potencia MOVIMOT® MM..D. Encontrara mas
informacion en las instrucciones de funcionamiento de MOVIMOT® MM..D.

[0
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13 Diagnéstico
13.1 Gateway Configurator

Para el diagndstico de la pasarela o los datos de proceso tiene a su disposicion en
MOVITOOLS® MotionStudio Gateway Configurator MOVIFIT®.

13.1.1 Uso de Gateway Configurator
Para usar Gateway Configurator, proceda como sigue:
1. Conecte el PC o portatil con MOVIFIT® nivel funcional "Classic".
Véase el capitulo "Conexién de MOVIFIT® con el PC o portatil".

2. Haga un escaneo en linea.
Véase capitulo "Funcionamiento de MOVITOOLS® MotionStudio"/"Primeros pasos".

= MOVITODLS&-MotionStudio - [MOVIFIT FC]%
Project  Edb  Matwork e Settirgs  Window  Halp

D B i K

Mabaik a

o Qe
—|- ' Serial [COM 1)
— (f@ 0MTS P1A
- & Insina
@ 1 MTS1AD1S503

792961675

[1] Unidad de comunicacion
[2] Etapa de potencia

3. Abra Gateway Configurator. Para ello, marque la unidad de comunicacién y en el
menu contextual (botén derecho del ratdn) seleccione el punto de menu [Startup]
(Puesta en marcha)/[MOVIFIT® Gateway Configurator] (Configurador de pasarela

MOVIFIT®).
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13.1.2 Diagnéstico de la pasarela
Para ver el estado de fallo y el estado de la pasarela, siga estos pasos:
1. Abra Gateway Configurator segin se ha descrito anteriormente.
2. Cambie a la ficha "Parametros de pasarela" (Gateway parameters).

Bl Tood sart page Pl MOWIFIT Gatesary Configurnor jolassic PH [MTF_E204)]
MOVIFIT® Gateway Configurator
Linit » [T e R —

Crrfipaation

'0- Featers data ‘ ‘ Tachup dta | -
Unittyze NTF_EXIA Maisienaece usich (maing OFF] I j
St izesc PN ¥t maltatte for emamied FiC o xiemmnl HCHRS
T gaEaEy
Unit replacemaen funcien off
Fauk stz Moot [2]

[

Firters code of imeerer for unit
ol

o

Foglfous trie W Salctn

3940554379

[1] "Estado de fallo" (Fault status)
[2] "Estado de pasarela" (Gateway status)

Encontrara informacion detallada sobre las causas de los fallos y las medidas de
subsanacion de la etapa de potencia (FC/SC) y la pasarela en las tablas (listas de fallos)
en el capitulo "Servicio".
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13.1.3 Diagnéstico de los datos de proceso

Para el diagnéstico de los datos de proceso (p. €j., durante la puesta en marcha), abra
en MOVITOOLS® MotionStudio Gateway Configurator. En la ficha "Monitor de datos de
proceso" (Process data monitor) se representan los datos de proceso que se
intercambian entre el control y todas las unidades configuradas.

Visualizacion Para visualizar los datos de proceso, proceda como sigue:
de los datos

1. Cambie a la ficha "Monitor de datos de proceso" (Process data monitor) para ver el
de proceso

estado de la pasarela [1] y los datos de proceso [2] [3].

MOVIFIT® Gateway Co or

I Frocess gata monitor

MTF-Siandmodell (MTF..E208]

Gateway stshs
6] *

(1

[0 | P11

MTF-Standmodel! - Lesstungstel (MTF_AD0T5-5435)
[2] e 35524 Fl2

POz [OcHa | X | Fi3
) =g | Process data power section Bz R

MTF - Standmadell (MTF  E204)
P4 (B | [ Fis
% Digital inpuisioutputs: 7y

2660493835

[1] Estado de la pasarela
[2] Etapa de potencia de datos de proceso
[3] Datos de proceso — Entradas y salidas digitales
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13.2 Funcion de intercambio de unidad

13.2.1 Descripcion

Para MOVIFIT®-FC/SC nivel funcional "Classic" esta disponible una funciéon de
vigilancia. Esta comprueba tras un reinicio si se ha cambiado el EBOX. Tras el cambio,
el software transfiere el registro de datos almacenado del ABOX al EBOX nuevo. La
funcion de cambio de unidad s6lo es necesaria cuando la unidad MOVIFIT® se ha
puesto en marcha en el "Expert Mode". En el "Easy Mode", la parametrizacion se
transmite a la unidad (del mismo tipo) mediante la posicion de los interruptores DIP.

Esta funcién asume que la MTS11A015=503=P 10R=-00
electrénica de control de la EOVIFIT{ . f“-‘m -35"-'9“?.?5@' —E’:
unidad dispone de la version R e
correcta del Firmware: EURODRIVE :: ;™% 55>z
g . D=766486 Bruchsasl T= =25..._40"C
Version PROFINET a partir Motorstarter Feldbus/Fieldbus: Profibuss
de la version 13 del firmware Moter starter
Nade in Germsny Status: 14 10 10 —— 10 == == 10
A0 O 0RO A L AL
|

(1]

[1] Versién de firmware del control

13.2.2 Activacion de la funcién de cambio de unidad

1. Conecte el PC o el portétil con MOVIFIT® nivel funcional "Classic" a través del
conector hembra de diagnéstico (véanse las instrucciones de funcionamiento
"MOVIFIT® ..") 0 el bus de campo.

Abra el software MOVITOOLS® MotionStudio.
2. Haga un escaneo en linea.

Project Edit Metwork View Flugin  Settings  Window  Help

De- H &O . 1} [+ Scan Bl
Netzwerk 1
E‘ P11A

-] Serial Ccom 13 USE)

1] =4 0: MTF..P10A

E|'L' Intermal

2 £ 1: MTF.ADD115A3

3. Ponga en marcha el MOVIFIT® (p- €j. MTF...A0015-5A3) [2] (véase el capitulo
"Parametrizaciéon de la etapa de potencia / Puesta en marcha del motor/freno con
MOVIFIT®-." (— pag. 122)). El "Expert Mode" debe estar activado (interruptor DIP
S10/1 = "ON").

Alternativamente puede configurar los parametros de la unidad en el arbol de
parametros de MOVITOOLS® MotionStudio.
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4. Tras la puesta en marcha de los parametros de la etapa de potencia, haga clic con
el botdn derecho del ratén en la ficha de control [1] y seleccione el punto de menu
"Puesta en marcha" (Startup) / Gateway Configurator. A continuacién, aparecera el
menu siguiente:

m MOVIFIT® Gateway Configurator [Beispiel (MTF...P104A)]

MOVIFIT® Gateway Configurator

Lnit 2 Oaﬁ Gateway parameters "I Frocess data menitor |

I-_@' ‘ Restore data ‘ ‘ Backup data ‘ ‘ Feset ‘
Unit type [MTF__P10A OK!
Signature |Bei5piel
Firmware gateway |132ﬂ 7i6 414
LInit replacement function |OH j

5. Haga clic en el botén "Guardar datos" (Save data).
« Los datos de MOVIFIT®-FC o MOVIFIT®-SC se guardan en la MOVIFIT® ABOX.
» Ademas, se activa la funciéon de cambio de unidad.

Si no se desea que se restablezcan los datos automaticamente tras el cambio de
unidad, seleccione en la lista de seleccidon "Funcién de cambio de unidad" (Unit
replacement function) el valor "Desactivada” (Off). No obstante, los datos estan
guardados en el ABOX lo que permite transferirlos desde el ABOX al EBOX
manualmente con el botén "Restaurar datos" (Restore data). El ultimo estado de
puesta en marcha guardado puede restablecerse siempre independientemente de
la funcion de cambio de unidad.

NOTA

Si se cambian los parametros de la etapa de potencia tras haber guardado los datos,
es necesario guardar los parametros de nuevo en el ABOX mediante el botén
"Guardar datos" (Save data).

e

Esto es obligatorio ya que en caso contrario no se transmitiran los parametros de la
etapa de potencia actual al EBOX tras el cambio de unidad.
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13.2.3 Cambio de unidad

1.

Desconecte la unidad MOVIFIT® y asegurela para evitar una reconexioén accidental
de la alimentacion de tension.

. Retire el EBOX del ABOX.

(Véanse las instrucciones de funcionamiento "MOVIFIT® -.", capitulo "Mecanismo
central de apertura y cierre".)

Ajuste los interruptores DIP en el EBOX nuevo segun las posiciones en el EBOX
viejo.

. Preste atencion a que se instale sélo un EBOX

« del mismo tipo (MOVIFIT®-FC/MOVIFIT®-SC)

» de la misma potencia

* con la misma interface del bus de campo

» y del mismo nivel funcional "Classic"/"Technology"
en el ABOX.

Instale el EBOX nueva sobre el ABOX.

. Vuelva a conectar la alimentacion de tension

Si ha colocado un EBOX permitido en el ABOX y previamente se activo la funcion
de cambio de unidad, el software transferira el registro de datos almacenado de
forma automatica del ABOX al nuevo EBOX y, a continuacion, estara de nuevo
preparado.
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13.2.4 Combinacién de ABOX/EBOX no permitida

Si se coloca un EBOX no permitida en el ABOX, el EBOX genera el fallo F121 "Fallo de
cambio de unidad automatico".

El fallo F121 se indica en "MOVIFIT® Gateway Configurator" en el estado de fallo en la
ficha "Parametros de pasarela" (Gateway parameters):

m MOVIFITE Gateway Configurator [Beispiel (MTF...P104)] EE Parameter tree [Unnamed (MTF. ADD1T1-543)]

MOVIFIT® Gateway Configurator

Unit a 03 Gateway parameters ’Q Process data monitor |

I-.@' ‘ Restore data ‘ ‘ Backup data ‘ ‘ Reset ‘
Unit type [MTF_P10a oKt
Signature |Eei5piel
Firmware gateway |132\D 745414
|Unit replacement function |0H j
Fault status F121 Fault "Automatic unit

replacement” :65535

2335141387
Con el botén "Reset" usted resetea los mensajes de fallo.

Si se ha cancelado el restablecimiento automatico de los datos de la etapa de potencia
con el fallo F121 debido a las potencias dispares, debera tras el reset del fallo repetir la
secuencia de puesta en marcha de la etapa de potencia (véase el capitulo

"Parametrizacion de la etapa de potencia/Puesta en marcha del motor/freno con
MOVIFIT®-.." (— pag. 122)).

NOTA

Encontrara mas informacién sobre la causa y las medidas de susbsanacién del fallo
F121 en la lista de fallos de la pasarela en el capitulo "Diagnéstico”.

fde
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13.3 Diagnédstico web

En las versiones Ethernet de las unidades MOVIFIT® Classic se ha integrado una
pagina web (pagina de inicio) como interface que facilita el diagndstico via web. Para
acceder a esta pagina, abra su navegador e introduzca por ejemplo la siguiente
direccion IP:

* http://192.168.10.4 (ajuste de fabrica)

A través de la pagina web tiene acceso a informaciones de servicio y diagnostico.

13.3.1 Requisitos de software

La pagina ha sido comprobada con Microsoft Internet Explorer 5.0/7.0 y Mozilla Firefox
2.0. Para poder mostrar elementos dinamicos necesita Java 2 Runtime Environment
SE, V1.5.0_3 o posterior. Si no tiene instalado Java 2 Runtime en su sistema, el
programa se conectara con el gesto de descargas de Java y comenzara una descarga
automatica siempre que la confirme previamente. En caso de problemas con la
descarga también puede descargar Runtime desde www.sun.com vy instalarlo
localmente.

13.3.2 Configuracion recomendada para el navegador

» Utilice una version actual de su navegador.
« Java Script debe estar activado (configuracion estandar).
» Se deben permitir ventanas emergentes en la pagina.

13.3.3 Configuracion de seguridad

Si utiliza un firewall o tiene instalado un firewall personal en su sistema, éste podria
bloquear el acceso a la unidad Ethernet MOVIFIT®. Para ello debe admitir el trafico
TCP/IP y UDP/IP saliente.

El applet le requerira aceptar un certificado. Seleccione "Ejecutar”. Para evitar que este
cuadro de dialogo vuelva a aparecer en el futuro, marque la casilla de verificacién
"Confiar siempre en el contenido de este editor". El certificado se importa en la lista de
certificados de Java 2 Runtime:

Warnung -Sicherheit x
Die digitale Signatur der Anwendung kann nicht /;

verifiziert werden. Mochten Sie die Anwendung
ausfahren?

Name: sewdppletsMaviEWeb, Jappletweb

Urheber: SEW Eurodrive GmbH & Cao, KG

WYon: http:ff10.1.22.180

Ausfihren | Abbrechen I

) Die digitale Signatur kann nicht von einer wertrauenswirdigen Guelle

\ ' / werifiziert werden, Fahren Sie nur fort, wenn Sie der Guells der ‘infaitere Infarrnationen, .,
-

N/ Anwendung vertrauen,

2662751243
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13.3.4 Estructura de la pagina principal de MOVIFIT® (SC/MC/FC)
La siguiente figura muestra la pagina principal de MOVIFIT®:

5 fintrietestechnic von SEW-CURODRIVE - Muzills Frefos. 2101
Debs  Dosbeken  Anscht  Cheonk  Lessoechen  Edras  bife

Jm - : A L hifan. 2 o) * |l [

B LED W it - wlgnda ® SEPHTM 8.0 (HTML . [ 225 debve uden - 1. [ Horecags Ervichhn... || Blidatentand =

Diagosis-Homepage
MOVIFIT - SC/MC/FC -

M—
- Bt 2
it e S
(3]
[4]
Home Cankect
O St I—
Feitia
2662753931

[1] Barra de navegacién

[2] Ventana principal (inicio) = Botdn para iniciar el applet de diagnéstico

[3] Ventana principal (inicio) Botén para mostrar la ayuda de la pagina de inicio

[4] Ventana principal (inicio) Botén que dirige a la pagina de documentacion de la serie MOVIFIT®
(requiere acceso a Internet)
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13.3.5 Estructura del applet de diagnéstico

La siguiente figura muestra la estructura del applet de diagnéstico:

(1]

& pplen- A b e hppled sriond Wb, g plel Wel. e =100 =
Arpiet
Progamin  Trae Plgnsi  Hep
5 v [3]
[ My bt Traw b
B 100 2 10 MO TN Ear
= o
[2] W BRI O Deagrariis
= Senn Chpesm Puagin - Mt Virss
o (7 MO MR Aiahermtic atien »
T Geriad
& il
[4]
B e tuko Faull [5]
24 apesrabion
T4 o perabon
Fugn Pase F Slans
Appict -ttt
2662756619

[1] Estructura en arbol/vista
general

En el arbol, el nodo de red "Mi arbol de red" (My Network Tree) muestra
la unidad Ethernet MOVIFIT®. Por debajo aparecen los distintos
subsistemas de la variante de unidad correspondiente, que pueden
contener otras unidades.

[2] Menu emergente al
hacer clic con el botén
derecho del ratén en una
unidad del arbol

Es posible navegar por los plugins de cada unidad haciendo clic con

el botén derecho del ratén en la unidad correspondiente en el arbol.
Aparece una ventana emergente que lleva a los plugins correspondientes
de la unidad. Ademas, puede editar la configuraciéon de acceso de una
unidad Ethernet MOVIFIT® (véase el capitulo "Proteccion de acceso”).
Al hacer clic con el botén derecho en un nodo de red aparece la opcion
"Escanear" (Scan). Pulse en el botén para reconocer nuevas unidades y
que aparezcan en el arbol.

[3] Barra de herramientas
(seleccién rapida con
botones)

o [B]=[E] @] [# [@-c] (e
[al [l Ic] [d] [e] [f] [d]
2663193483

[a] Volver a escanear el arbol de unidades y mostrarlas

[b] Plugin para abrir la unidad seleccionada en el arbol

[c] Plugin de vista general (Overview) para la unidad seleccionada
en el arbol, véase el apartado "Ventana de plugins (Overview)"

[d] Cerrar el plugin seleccionado

[e] Configuracién para la comunicacion Ethernet y escaneado

[fl Cambiar entre modo de ventana y modo de applet

[g] Ver el didlogo de informacién

[4] Ventana de plugins

Véase el capitulo "Ventana de plugins".

[5] Tabla de estado y estado
de la unidad

La tabla esta visible de forma predeterminada y se enumeran todas las
unidades y subunidades encontradas durante el escaneado. Como la
tabla de estado envia ciclicamente solicitudes de parametros a la unidad,
la tabla también se puede cerrar con el botén de estado (abajo a la
derecha).

Manual — MOVIFIT® nivel funcional "Classic" con interface PROFINET-I0




Diagnéstico (‘@ 13

Plugin de vista
general (Overview)

Diagnéstico web @

[a]

i #0
[ )
=]

[b]

C—

2663196171

[1] Unidad principal

Unidad principal accionada directamente en la red.

[2] Visualizacién de los
datos de proceso

Visualizacion de los datos de proceso, caso de que las unidades
dispongan de una interface de parametros integrada.

[3] Unidades inferiores
(aqui conectadas en
serie — MOVIMOT®)

Un clic con el boton izquierdo abre la pagina del plugin correspondiente.
Un clic con el boton derecho permite consultar parametros especificos
o también navegar a las paginas de plugin.
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Ventana de plugins

Applet
Prograrm Tree Phigin Windows  Help

# |-

e I3

(=]

& Aqplet A bt sewpple s oW e, Apphet Web.cass

=10 x|

, & overview | & P-Parameter

M—

[2]

[3]

Sighature
Dind ity
Cpoer ating Time

Farmmiaran er sion

Stafus

Applel gestarel

o' Hesdiag Gatoway

Conveynr-Left Edit
MOPAFITMTM_E208)
D

h 0

18208734
1.0

F113 - Error in peripherals | peripheral grme

i Eaatus

2663198859

[1] Ficha de plugins abiertos

Si tiene abiertos varios plugins (p. €j., plugins de distintas unidades),
éstos apareceran enumerados en la ficha.

[2] Ficha dentro del plugin
(muestra las vistas de
parametros implementadas)

Si la unidad elegida cuenta con varias rubricas de visualizacion,
apareceran enumeradas en la ficha.

[3] Ventana principal con
valores de visualizacion e
imagenes

212

En la ventana principal aparecen los parametros correspondientes.
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13.3.6 Proteccioén de acceso

El acceso a los parametros de accionamiento y a la informacion de diagnéstico puede
protegerse mediante contrasena. La proteccidon de acceso se encuentra desactivada de
fabrica. Con la asignacién de una contrasefia [2], puede activar la proteccion de acceso,
al borrar la contrasefa (contrasefia vacia) vuelve a desactivarla.

Si la proteccion de acceso esta activada, aparecera un dialogo de inicio de sesion [1]
solicitando la contrasefia guardada.

il

Wy Metwork-Tree
E (1 0.1 .22 180 - manseawarl ofty MiilE I
2 Serial
8| Open Plugin - Diagnosis
‘3 Serial| [="] Open Plugin - NetView

B & 4 authentification » 7 Login.. —_— 1]
I:‘T’ Serial ‘¥ Logout ...
Intemal Config Login .. —— [2]
2663201547
[1] Inicio de sesién [2] Inicio de sesién de configuracion
4. SMLP-LogIn x| & 5MLP-Authent -Config |
o) A
E*)
User: OBSERVER
User: OBSERVER >
Passweord:
Password:
Hiwr Passveond
Logln Cancel LRRRMNTE
Werify:
2663203211 Login Timeout

Timeout [msE | 30000
Chanhge Cancel

2663204875
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A [PRECAUCION!

Unos trabajos incorrectos en el MOVIFIT® pueden provocar dafios.

jPosibles dafios materiales!

Las reparaciones en los reductores SEW deben ser realizadas Unicamente por
personal técnico cualificado.

En caso de problemas, péngase en contacto con el servicio técnico de SEW-
EURODRIVE.

Los fallos sefialados en las tablas siguientes se visualizan en los siguientes lugares:

en la palabra de estado de la etapa de potencia (véase el capitulo "Descripcion de
los datos de proceso)

(MOVIFIT®-FC/SC, MOVIMOT®)

en el estado de la unidad en linea en la etapa de potencia en el software
MOVITOOLS® MotionStudio

en MOVIFIT® Gateway Configurator

en el arbol de parametros de la etapa de potencia en los siguientes parametros:
— P012 Estado de fallo

— PO080 - P084 Memoria de fallos 0 — 4

14.1 Lista de fallos pasarela
La siguiente tabla muestra los fallos que pueden presentarse en combinacién con la

pasarela:
En la columna "Respuesta” esta indicada la reacciéon en caso de fallo ajustada en
fabrica.
Fallo Subfallo
Co- Significado | Respuesta Co- Significado Causa posible Medida
digo digo
25 Fallo Desconexiéon | 0 Fallo EEPROM * Problemas de conexiéon | ¢  Unir el EBOX de forma
"EEPROM" inmediata entre el EBOX y el ABOX controlada con el
« Datos defectuosos en la ABOX y conectar la
EEPROM alimentacion de 24 V
+ EEPROM defectuosaen |« Restablecer el estado
el ABOX de entrega y volver a
ajustar los parametros
* Encaso de que el fallo
persista, contactar
con el servicio técnico
SEW-EURODRIVE.
El ABOX de nueva * Actualizar el firmware
generacion es incompatible en el EBOX
con el EBOX de
generaciones anteriores
28 Fallo Desconexion | 0 Fallo tiempo de * Se ha desconectado * Asegurarel
"Tiempo de inmediata desbordamiento de bus el maestro del bus de funcionamiento del
desbordamie de campo campo maestro del bus de
nto de bus de * Interrupcion en el campo
campo" cableado del bus de *  Comprobar si el
campo cableado del bus
de campo presenta
interrupciones
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Fallo Subfallo
Co- Significado | Respuesta Co- Significado Causa posible Medida
digo digo
37 Fallo Desconexion | 0 Sistema de Fallo de sistema * Restablecer el estado
"Vigilancia inmediata desbordamiento de entrega
del sistema" de vigilancia * Encaso de que el fallo
persista, contactar con
el servicio técnico de
SEW
38 Fallo Desconexion | 0 Fallo en el software del | Fallo de sistema * Restablecer el estado
"Funciones inmediata sistema de entrega
tecnolégicas” » Encaso de que el fallo
persista, contactar con
el servicio técnico
SEW-EURODRIVE.
45 Fallo Desconexion | 0 Fallo general durante la | Cambio por error de unidad | Contactar con el
"Inicializacion | inmediata inicializacion con nivel funcional servicio técnico de
de sistema" Technology por unidad con SEW-EURODRIVE.
nivel funcional Classic
97 Fallo "Copiar | Desconexién | 0 Fallo al copiar el + Fallo en la transmisién * Repetir el proceso de
juego de inmediata registro de datos de datos/conexién al PC copia
parametros" * Interrupciéndelatensién + Restablecer el estado
de alimentacion durante de entrega y volver a
el proceso de copiado ajustar los parametros
98 Fallo "CRC Desconexion | 0 Fallo "CRC incorrecta a | Error de suma de verificacion |« Restablecer el estado
incorrecta a inmediata través de flash interno" | en flash interno de entrega
través de »  Cambiar la unidad
flash interno"
111 Fallo Sélo 0 Unidad no alcanzada
"Desborda- indicacion
miento de la
comunicacio Remitase a la descripcion detallada del fallo a continuacion
n a unidades de esta tabla para las causas y las medidas de
de nivel subsanacion.
inferior"
112 Fallo Solo 0 Fallo de periferia
"Periferia" indicacion
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Fallo Subfallo
Co- Significado | Respuesta Co- Significado Causa posible Medida
digo digo
121 Fallo Desconexion | 40 Fallo al acceder a la Fallo interno de la unidad + Contactar con el
"Cambio de inmediata memoria servicio técnico de
unidad SEW-EURODRIVE.
automatico” « Sielfallo persiste,
enviar el MOVIFIT®
para su reparacion al
servicio técnico de
SEW-EURODRIVE.
41 Datos no validos en la En el ABOX hay almacenados |+ Guardar los datos.
memoria datos no validos.
Motivo: Activacion de la
funcién de cambio de unidad
sin guardar los datos en la
unidad
288 Fallo en la actualizacion | Version de firmware de la *  Comprobar el SBus
automatica/no se unidad de esclavo no es en cuanto a carga
ha podido leer el adecuada. adicional
reconocimiento SBus esta sobrecargado. * Reducir la carga del
del esclavo 1. SBus, p. €j. impedir
ingenieria via SBus.
*  Cambiar la etapa de
potencia.
289 No hay datos del No hay datos de la etapade + Guardar los datos
esclavo 1 enlamemoria | potencia interna guardados
en la memoria
290 Fallo al leer datos del + Fallo en la transferencia |« Unir el EBOX de forma
esclavo 1 de datos controlada con el
+ Fallo en la conexién ABOX y conectar la
entre el EBOX y el ABOX alimentacién de 24 V
* Realizar un reset
291 Fallo al descargar los « CargadebusenelSBus + Comprobar el SBus
datos del esclavo 1 demasiado elevada. en cuanto a carga
* Bloqueo de parametros adicional
esta activado. * Reducir la carga del
«  Enel MOVIFIT® esta SBus, p. €j. impedir
activado el Easy Mode. ingenieria via SBus.
* Activar el Expert Mode
en el MOVIFIT®,
* Eliminar bloqueo de
parametros (P803).
292 Fallo al guardar los Carga de bus en el SBus +  Comprobar SBus
datos del esclavo 1 demasiado elevada. en cuanto a carga
adicional.
* Reducir la carga del
SBus, p. €j. impedir
ingenieria via SBus.
126 Fallo del Sélo 1 Fallo al actualizar los * Fallo en la transferencia |« Comprobar la conexion
convertidor indicacion valor del diagnéstico de datos al convertidor LWL.
LWL LWL * Fallo en la conexion
entre el EBOX/ABOX y
el convertidor LWL
255 Fallo interno del Convertidor LWL defectuoso  « Cambiar convertidor
convertidor LWL LWL
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14.1.1 Fallo F111 - Fallo de sistema

En caso de fallos de comunicacién a unidades inferiores se dispara el fallo de sistema
"F111: Unidad no disponible": Hay un fallo en la comunicacién via bus de sistema
interna o externa (tiempo de desbordamiento). Tanto las entradas/salidas binarias
como también los accionamientos, que siguen recibiendo sus datos de proceso,
pueden seguir controlandose.

En caso de un fallo de sistema "111" se visualiza en la palabra de datos de entrada de
proceso PI1 del accionamiento fallado en la palabra de estado 1 el codigo de fallo 111
"Unidad no disponible".

En el MOVIFIT®-SC se visualiza este cédigo de fallo en ambas palabras de estado (PI1
y PI2). De este modo, un componente funcional en el programa de aplicacién que
maneja los accionamientos inferiores y vigila el estado y los estados de fallo de los
mismos, puede detectar a través de los mismos mecanismos también el fallo "111".

Los accionamientos MOVIMOT® cuya comunicacion via RS-485 con la unidad
MOVIFIT®-MC esta perturbada y que no reciben datos, se detienen automaticamente
al cabo de 1 segundo hasta que se reciban nuevos datos de proceso validos. En
MOVIMOT® MM..D este tiempo de desbordamiento se puede parametrizar.

Un accionamiento MOVIFIT®-FC- 0 SC se detiene dentro de 100 ms en caso de un fallo
de sistema "111". Este tiempo esta predeterminado y no se puede cambiar por
motivos de seguridad de la instalacion.

A iPELIGRO!

Peligro de aplastamiento por el arranque accidental del accionamiento.
Lesiones graves o fatales.

+ El fallo de sistema "111" se resetea automaticamente tan pronto como esta

nuevamente disponible el sistema de accionamiento inferior. Después de

v arrancarse la comunicacion de sistema, los accionamientos vuelven a recibir
automaticamente los datos de proceso actuales.

+ Si por motivos de seguridad esto no estuviera permitido para la maquina,
desconecte la unidad del sistema de alimentacion antes de iniciar los trabajos para
la correccion.

La siguiente figura muestra la visualizacion de los fallos de sistema 111 "Unidad no
disponible" en la palabra de estado:

Byte n+1 Byte n

Cédigo de fallo =111 (6F,_)) 0[0[1|0[0[0]0]|0/]|(20n0)

\—5: Fallo/advertencia

111: Unidad no disponible

9007200047649419
Unidad Palabra de entrada de Significado
proceso

MOVIMOT® P11: Palabra de estado 1 » Cddigo de fallo 111 (6F ), bit 5 (fallo) = "1",
todas las demas informaciones de estado sin
variacion

MOVIFIT®-FC PI1: Palabra de estado 1 » Cadigo de fallo 111 (6Fey), bit 5 (fallo) = "1",
todas las demas informaciones de estado sin
variacion
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Unidad Palabra de entrada de Significado

proceso
MOVIFIT®-sC PI1: Palabra de estado SC + Cadigo de fallo 111 (6F¢y), bit 5 (fallo) = "1",
Funcionamiento todas las demas informaciones de estado sin
con un solo motor variacion
MOVIFIT®-sC PI1: Palabra de estado SC + Cadigo de fallo 111 (6F,¢y), bit 5 (fallo) = "1",
Funcionamiento motor 1 todas las demas informaciones de estado sin
con dos motores PI1: Palabra de estado SC variacion

motor 2

14.1.2 Fallo F112 — Aviso de periferia

Causa

14.1.3 SYS-Fy STO

El aviso de periferia, fallo 112 se muestra cuando el interruptor de mantenimiento esta
en "OFF", hay un cortocircuito en la borna |10 o falta la alimentacién 24 V-S.

En Gateway Configurator aparece indicado como estado de fallo F112 Fallo
periferia:1.

Los fallos concretos se pueden leer en la palabra de estado (— pag. 76):

3943809931

Cuando se activa la "Parada segura" (STO), se desconectan en MOVIFIT®-MC las
unidades MOVIMOT® o en MOVIFIT®-FC la etapa de potencia.

La consecuencia es que la electronica de control del MOVIFIT® detecta un
desbordamiento de la comunicacién y comunica al control superior el fallo de sistema
(SYS-F).

La "Parada segura" (STO) no es un fallo de unidad, sino que se corresponde a un
estado de la unidad.

14.2 Lista de fallos MOVIFIT®-MC

e

NOTA

Los fallos en combinacion con MOVIFIT®-MC se presentan en el convertidor
MOVIMOT® conectado.

Para la lista de fallos del convertidor MOVIMOT®, véanse las instrucciones de
funcionamiento del convertidor MOVIMOT®.
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14.3 Lista de fallos MOVIFIT®-SC
La siguiente tabla muestra los fallos que pueden presentarse en MOVIFIT®-SC:
En la columna "Respuesta" esta indicada la reacciéon en caso de fallo ajustada en
fabrica. La indicacion (P) significa que la respuesta es programable/desactivable.

Fallo Subfallo

Co- Significado | Respuesta Codigo | Significado Causa posible Medida

digo

00 Ningun fallo | — - - - -

01 Sobre- Desconexion | 3 Fallo sobrecorriente/ La corriente de salida medida |« Comprobar la

corriente inmediata Limitacion de accionamiento 1 6 2 parametrizacion.
accionamiento 1 sobrepasa durante el tiempo * Reducir la carga del

4 Fallo sobrecorriente/ de r_etardo parametrizg{io la accionamiento.

Limitacion corriente .de desconexion
; . parametrizada.
accionamiento 2
06 Fallodefase Desconexion @ 1 Fallo de fase de red/fallo | Fallo de fase de red se *  Comprobar la linea de
de red inmediata de fase de red durante ha producido durante el alimentacion de red
la fase de inicializacion reconocimiento de red. después del fallo de fase.
Nota:

2 gg“;::éaesggigid/ fallo Ur] f_aIIo de 2 faies de red no
ol sistema en originael error F.allc.; de fgse
funcionamiento de red", sino sin indicacién

de fallo al estado "No
preparado, 24 V".
09 Puesta en Desconexion | 99 Fallo puesta en marcha/ | En el modo de funcionamiento | » Comprobar el orden de
marcha inmediata orden de conexiones de | con dos motores deben conexioén de las fases de
P201 las fases de red conectarse las fases de red L1, red.
L2yL3 enelordencorrectoa |+ Cambiar 2 fases de red
las bornas de conexion. Sélo para asegurar un campo
en caso de una conexion de giro a derechas.
correcta de las fases de motor
ambos motores tienen el
sentido de giro "Dcha.".
MOVIFIT® reconoce una
secuencia de fases de red
incorrecta y genera el error.
Desconexion | 100 Fallo puesta en Solo en el modo de » Conectar el motor a la
inmediata marcha/conexion de funcionamiento con un solo borna correcta (X8).
motor accionamiento 2 motor: » Desembornar el segundo
*  Motor esta conectado a las motor (X9)
bornas erréneas (X9 en Importante:
lugar de X8). En el modo de
» Estan conectados funcionamiento con un
2 motores. solo motor debe
conectarse soélo un
accionamiento a las bornas
de conexion previstas para
el accionamiento 1.
11 Temperatura | Desconexion | 4 Fallo temperatura Solo en el modo de * Reducir la carga.
excesiva inmediata excesiva médulo de funcionamiento con »  Asegurar el enfriamiento.
eje/utilizaciéon en caso dos motores:
de funcionamiento S3 La utilizacién total de los
accionamientos es demasiado
alta.

5 Fallo temperatura La temperatura del radiador *  Disminuir la temperatura
excesiva médulo de medida ha sobrepasado el ambiente.
eje/temperatura del valor limite admisible. « Evitar la acumulacién de
radiador excedida calor.

* Reducir la carga del
accionamiento/de los
accionamientos.

17 - Fallo de Desconexion | Dif. Fallo de CPU La electrénica del dispositivo »  Comprobar la conexion a
23 sistema inmediata de arranque presenta un fallo, tierra y los apantallados y

p. €j. por el efecto de
compatibilidad
electromagnética.

mejorarlos.

« Sielfallo persiste,
contactar con el
servicio técnico de
SEW-EURODRIVE.
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Fallo Subfallo

Co- Significado | Respuesta Cadigo | Significado Causa posible Medida

digo

25 EEPROM Desconexién | 0 Fallo EEPROM Fallo al acceder ala EEPROM | «  Restablecer el estado de

inmediata entrega (P802) y repetir
la puesta en marcha.

» Sielfallo persiste,
contactar con el
servicio técnico de
SEW-EURODRIVE.

26 Borna Desconexion | 0 Fallo borna externa Sefial "0" en la borna que fue |«  Eliminar la causa del fallo
externa inmediata (P) (solo en caso de esclavo | programada a la funcionalidad y, si fuera necesario,

P830 SBus) "/Error externo". reprogramar la borna.

31 Disparador Desconexion | 100 Fallo TF/TH proteccién * El motor esta demasiado *  Dejar enfriar el motor,

TF/TH inmediata (P) térmica del motor/ caliente, las sondas TF/TH resetear el fallo.
P835 Sefal TF se han disparado. »  Comprobar las
accionamiento 1 * Lasonda TF/TH no esta conexio_rll(e@s entre
» conectada correctamente MOVIFI las sondas
101 f’allo_ TFéﬂl_' pr(t)te/cuon 0 no esta conectada. TF/TH. Y
Seé?;T?rFe motor * La conexion entre »  Sino se conecta ninguna
. . MOVIFIT® y las sondas sonda TF/TH:
accionamiento 2 TF/TH esta interrumpida Instalar puente X81:1
en el motor. con X81:2

(accionamiento 1)
o bien X91:1 con X91:2
(accionamiento 2).

* Ajustar el parametro
P835 a "Sin respuesta”.

37 Vigilancia Desconexion | 0 Fallo desbordamiento Fallo en el procesamiento del |+ Ponerse en contacto con
del sistema | inmediata vigilancia del sistema software de sistema el servicio técnico de

SEW-EURODRIVE.
44 Utilizacién Desconexion | 100 Fallo utilizacion La corriente total constituida * Reducir la carga de los
de launidad | inmediata Ixt/utilizacién Ixt de las corrientes de accionamientos.
(corriente total salida medidas de los »  Evitar la habilitacion
accionamiento 1y 2) accionamientos 1y 2 es simultanea de ambos
superior al 180 % de Iy. accionamientos.

45 Inicializacién | Desconexion | 9 Fallo Inicializacién del No se puede reconocer la *  Comprobar la conexion
reconocimie | inmediata sistema/ secuencia de las fases de red. de red de la unidad
nto de red No se puede reconocer MOVIFIT®. ¢ Esta

la secuencia de las conectada correctamente
fases de red. una red trifasica?

Nota: La secuencia de

fases de red es reconocida

automaticamente por

MOVIFIT®.

47 Tiempo de Desconexion | 0 Fallo desbordamiento Fallo en la comunicacion a * Unidad de esclavo:
desbordami | inmediata (P) SBus 1/desbordamiento | través del bus de sistema Comprobar la conexion
ento bus de | P836 del bus de sistema interno entre el maestro y el
sistema 1 (CAN) 1 esclavo.

+ Contactar con el
servicio técnico de
SEW-EURODRIVE.

82 Salida Desconexion | 2 Fallo salida/salida La corriente que fluye al motor | «  Comprobar la conexion
abierta inmediata (P) abierta accionamiento 1 | (medida) es inferior al 1 % entre MOVIFIT® y

P839 3 Fallo salida/salida de I. motor(es).
abierta accionamiento 2
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Fallo Subfallo

Co- Significado | Respuesta Cadigo | Significado Causa posible Medida

digo

84 Proteccioén Desconexion | 5 Utilizacion Tiempo de vigilancia de * Reducir la carga del
del motor inmediata funcionamiento S3 ciclo de accionamiento accionamiento.

accionamiento 1 1/2 disparado. * Reducir la frecuencia
S de conmutacion.

6 Utilizacion
funcionamiento S3
accionamiento 2

7 Vigilancia UL Vigilancia UL |y disparada. »  Eliminar el bloqueo del
accionamiento 1 accionamiento.

- . * Reducir la carga del

8 V|g|_|anC|a_UL accionamientc?.
accionamiento 2

9 Fallo simulacién Si se alcanza una utilizaciéon * Reducir la carga del
temperatura del motor térmica del 110 % del motor accionamiento.
Accionamiento 1 1/2, la unidad se desconecta. |+«  Disminuir la temperatura

. " ambiente.

10 Fallo simulacién « Evitar la acumulacion
temperatura del motor de calor.
Accionamiento 2 Nota: Antes de resetear el

fallo debera enfriarse el
accionamiento.

89 Carga Desconexion | 2 Fallo freno Vigilancia de ciclo freno 1/2 * Reducir la frecuencia
térmica inmediata térmicamente disparada. de conmutacion al
excesiva sobrecargado/ desbloquear el freno
freno accionamiento 1 sin habilitacion del

3 Fallo freno accionamiento.
térmicamente
sobrecargado/
accionamiento 2

94 Suma de Desconexion | 0 Error suma de La electrénica del dispositivo «  Enviar MOVIFIT® al
verificacion | inmediata verificacion/parametros | de arranque presenta un servicio técnico de
EEPROM de la etapa de potencia | fallo, p. €j. por el efecto SEW-EURODRIVE

de compatibilidad para su reparacion.
electromagnética.

97 Fallo de Desconexion | 0 Fallo copiar parametros | Fallo en la transferencia de * Repetir el proceso de
copia inmediata datos copia.
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14.4 Lista de fallos MOVIFIT®-FC

La siguiente tabla muestra los fallos que se pueden presentar en MOVIFIT®-FC:

En la columna "Respuesta" esta indicada la reacciéon en caso de fallo ajustada en
fabrica. La indicacion (P) significa que la respuesta es programable/desactivable.

Fallo Subfallo
Co- | Significado @ Respuesta Co- Significado Causa posible Medida
digo digo
00 Ningun fallo | — - - - -
01 Sobre- Desconexion | 0 Fallo sobrecorriente + Cortocircuito en la salida. | < Eliminar el cortocircuito.
corriente inmediata * Motor demasiado grande. | + Conectar un motor mas
» Etapa de salida pequefo.
defectuosa. * Encaso de etapa de
* Tiempo de rampa salida defectuosa
demasiado corto. contactar con el
servicio técnico de
SEW-EURODRIVE.
* Aumentar el tiempo de
rampa.
04 Freno Desconexion | 0 Fallo freno chopper « Cortocircuito en el circuito | « Comprobar el cable de
chopper inmediata de resistencia de frenado. alimentacién a los frenos
* Valor de resistencia de chopper.
frenado demasiado bajo. |+ Comprobar los datos
técnicos de la
resistencia de frenado.
* Encaso de freno
chopper defectuoso,
cambiar el MOVIFIT®.
06 Fallo de fase | Desconexion | 0 Fallo de fase de red Fallo de fase de red *  Comprobar el cable de
de red inmediata alimentacion de red.
07 Sobretension | Desconexion | 0 Fallo sobretension + Tension del circuito * Aumentar el tiempo de
del circuito inmediata circuito intermedio intermedio demasiado rampa.
intermedio alta. *  Comprobar la conexion
* Tiempo de rampa de la bobina del
demasiado corto freno/resistencia de
» Conexion defectuosa frenado.
de la bobina del freno/ *  Comprobar los datos
resistencia de frenado técnicos de la bobina del
* Sobrecarga térmica de freno/resistencia de
la bobina del freno/ frenado.
resistencia de frenado *  Comprobar si la tension
* Rango de tension de entrada de red esta
inadmisible de la tension dentro del rango de
de entrada de red tensién admisible
08 Vigilancia de | Desconexion | 0 Fallo vigilancia de Funcién de vigilancia * Reducir la carga.
velocidad inmediata velocidad de velocidad motora y * Aumentar el tiempo de
regenerativa disparada. retardo P501/P503.
*  Comprobar la limitacién
de corriente.
* Aumentar los tiempos de
rampa.
*  Comprobar el cable de
alimentacion del motor.
* Comprobar las fases de
red.

222

Manual — MOVIFIT® nivel funcional "Classic" con interface PROFINET-I0




Servicio
Lista de fallos MOVIFIT®-FC

<P

Fallo Subfallo

Co- | Significado | Respuesta Co- Significado Causa posible Medida

digo digo

09 Puesta en Desconexion | 0 Fallo puesta en marcha/ | Falta puesta en marcha del » Efectuar la puesta en
marcha inmediata falta puesta en marcha | motor. marcha del motor en el

Easy Mode (interruptores
DIP) o en el Expert Mode
(MotionStudio).

4 Fallo puesta en marcha/ | Ha sido puesto en marchaun |+ Realizar otra vez la
potencia de motor no motor no valido en el Expert puesta en marcha del
valida Mode (MotionStudio). motor.

*  Comprobar/corregir los
datos del motor

7 Fallo puesta en Ha sido cargada una copiade |« Efectuar otra vez la
marcha/la funcién de parametros de una unidad puesta en marcha de
seleccion de freno MOVIFIT®-FC de version MOVIFIT®-FC
automatica no esta anterior a una unidad (puesta en marcha del
disponible en el MOVIFIT®-FC de version motor y del freno).
firmware actual actual. Dependiendo de la

constelacion se pueden

producir fallos.

Se ha utilizado una versiénde | * Instalar una version
MOVITOOLS® MotionStudio actual de MOVITOOLS®
(anterior a 5.60 SP1) MotionStudio.
incompatible con la puesta

en marcha de la funcién de

proteccion térmica del motor.

13 Fallo puesta en marcha/ | Se ha utilizado una versionde |« Instalar una version

falta puesta en marcha MOVITOOLS® MotionStudio actual de MOVITOOLS®

(anterior a 5.60 SP1) MotionStudio.

incompatible con la puesta

en marcha de la funcién de

proteccion térmica del motor.

Los datos de motor internos * Contactar con el

del convertidor todavia no servicio técnico de

contienen datos adecuados SEW-EURODRIVE.

para la funcion de proteccion

del motor.

Se ha activado la funcién de * Desactivar la funcion de

proteccion del motor para un proteccion del motor y

motor no disponible (p. ej. restablecer el fallo

DT/DV). desconectando la
tension de alimentacion
24V CC o a través de
comunicacion.

15 Afecta sélo a las La parametrizacion de *  Contactar con el
unidades de la versiéon | potencia de la unidad no es servicio técnico de
especial SK25. valida. SEW-EURODRIVE.

11 Temperatura | Parada 10 Fallo temperatura Sobrecarga térmica del * Reducir la carga.
excesiva rapida excesiva convertidor * Asegurar el

enfriamiento.

15 Alimentacion | Desconexion | 0 Fallo 24 V interno Tensiéon permanentemente *  Comprobar la tension de
dela inmediata <18V (min. 1s) alimentacion de 24 V.
electrénica

17 Fallo de Desconexion | 0 Fallo Stack Overflow La electrénica del convertidor | «  Comprobar la conexion a

18 sistema inmediata 0 Fallo Stack Underflow presenta un fallo, p. ej. por el tierray los apantallados y

efecto de compatibilidad mejorarlos.

19 0 Fallo External NMI electromagnética. +  Sielfallo persiste,

20 0 Fallo Undefined Opcode contactar con el

: servicio técnico de
21 0 Fallo Protection Fault SEW-EURODRIVE.
22 0 Fallo lllegal Word
Operand

23 0 Fallo lllegal Instruction
Access

24 0 Fallo lllegal External

Bus Access
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o

Servicio

Lista de fallos MOVIFIT®-FC

v

Fallo Subfallo
Co- | Significado | Respuesta Co- Significado Causa posible Medida
digo digo
25 EEPROM Parada 0 Fallo EEPROM Fallo al acceder ala EEPROM |« Restablecer el estado de
rapida entrega (P802) y repetir
la puesta en marcha.
+ Sielfallo persiste,
contactar con el
servicio técnico de
SEW-EURODRIVE.
26 Borna Parada 0 Fallo borna externa Se ha leido una sefial externa | «  Eliminar la causa del
externa normal (P) de habilitacion a través de la fallo y, si fuera
P830 entrada programable. necesario, reprogramar
la borna.
31 Disparador Parada 8 Fallo sondas TF/TH * El motor estda demasiado | ¢« Dejar enfriar el motor,
TF/TH normal (P) proteccion térmica del caliente, las sondas resetear el fallo.
P835 motor/temperatura TF/TH se han disparado. |« Comprobar las
excesiva motor/(TF/TH) | « Lasonda TF/TH no esta conexiones entre
conectada correctamente MOVIFIT® y las sondas
0 no esta conectada. TF/TH.
* La conexién entre + Sino se conecta
MOVIFIT® y las sondas ninguna sonda TF/TH:
TF/TH esta interrumpida Instalar puente X81:1
en el motor. con X81:2.
» Ajustar el parametro
P835 a "Sin respuesta".
37 Vigilancia del | Desconexion | 0 Fallo desbordamiento Fallo en el procesamiento del | « Contactar con el
sistema inmediata vigilancia del sistema software de sistema. servicio técnico de
SEW-EURODRIVE.
38 Software del | Desconexién | 0 Fallo software del Fallo de sistema + Contactar con el
sistema inmediata sistema servicio técnico de
SEW-EURODRIVE.
45 Inicializacion = Desconexion | 0 Fallo Inicializacién del + Datoserréneos o faltantes | « Contactar con el
inmediata sistemal/fallo general en la etapa de potencia servicio técnico de
durante la inicializacién | < Fallo del hardware SEW-EURODRIVE.
* Unidad estandar utilizada |+ Cambiar el EBOX.
enlaredIT »  Utilizar unidad para red IT
47 Tiempo de Parada 0 Fallo desbordamiento Fallo en la comunicacion a * Unidad de esclavo:
desbordamie | normal (P) SBus 1/desbordamiento | través del bus de sistema Comprobar la conexion
nto bus de P836 del bus de sistema entre el maestro y el
sistema 1 (CAN) 1 esclavo.
+ Contactar con el
servicio técnico de
SEW-EURODRIVE.
80 Prueba de Desconexion | 0 Fallo prueba RAM Fallo interno de la unidad, » Contactar con el
RAM inmediata memoria RAM defectuosa. servicio técnico de
SEW-EURODRIVE.
81 Condicién de = Desconexion | 0 Error condicién de (Solo en el modo de * Comprobar los datos de
arranque inmediata arranque modo VFC y funcionamiento elevador VFC) la puesta en marcha y, si
elevador Durante el tiempo de fuera necesario, efectuar
premagnetizacion, la corriente una nueva puesta en
no se ha podido aplicar al marcha.
motor a la intensidad »  Comprobar la conexion
requerida: entre el convertidor y el
* la potencia nominal del motor.
motor es demasiado baja |+ Comprobar la secciéon
en relacion con la del cable de
potencia del convertidor. alimentacién del motory,
* La seccion del cable de si fuera necesario,
alimentacién del motor es aumentarla.
demasiado pequeia.
82 Salida Desconexion | 0 Fallo salida/salida Durante la habilitacién no »  Comprobar la conexion
abierta inmediata abierta en elevador existe conexién entre entre MOVIFIT® yel
VFC MOVIFIT® y el motor. motor.
4 Fallo salida/fallo fase de | Fallo de al menos una fase en Comprobar los datos de
salida el motor. la puesta en marchay, si
fuera necesario, efectuar
otra vez la puesta en
marcha.
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Servicio [ |

Lista de fallos MOVIFIT®-FC

<P

Fallo Subfallo
Co- | Significado | Respuesta Co- Significado Causa posible Medida
digo digo
84 Proteccion Parada 0 Fallo simulacién * Lautilizacion del motores |« Reducir la carga del
del motor rapida temperatura del demasiado alta. accionamiento.
motor/fallo sobrecarga * Vigilancia UL disparada, *  Comprobar el motor
térmica del motor valor limite excedido en cuanto a bloqueo,
durante mas de 1 min. eliminar el bloqueo.
* Temperatura ambiente en |+ Guardar tiempos de
el motor excesivamente pausa mayores.
alta. «  Utilizar un motor mas
grande.

¢ Disminuir la temperatura
ambiente

« Evitar la acumulacién de
calor

* Aumentar la velocidad

Compruebe la puesta en

marcha del motor y del

modelo de proteccion del
motor:

* Puestaen
funcionamiento de un
tipo de motor no valido

* Tipo de conexion del
motor incorrecto

* Longitud de cable del
motor introducida
incorrectamente

* Temperatura ambiente
del motor ajustada de
forma incorrecta

89 Carga Desconexion | 0 Fallo freno » Temperatura excesiva »  Comprobar combinacion
térmica inmediata térmicamente freno de convertidor y motor.
excesiva sobrecargado » Asignacion motor- » Si el motor funciona de
freno convertidor incorrecta. forma regenerativa,

»  Conexion del freno utilizar, aumentar
incorrecta resistencia de frenado.
» Combinacion de *  Prolongar la rampa de
MOVIFIT®-FC con la parada.
bobina del freno no *  Comprobar/rectificar el
posible cableado del freno
» Posicién incorrecta del
interruptor DIP S10/5
en combinacioén de
MOVIFIT® y motor de
clase de potencia baja

90 Recono- Desconexion | 0 Fallo reconocimientode  « Combinacion de * Comprobar los datos de
cimiento inmediata etapa de salida erréneo convertidor y motor no la puesta en marchay, si
de etapa permitida fuera necesario, efectuar
de salida * Ajuste del interruptor DIP otra vez la puesta en

no permitido marcha.

* Elmotor no es adecuado
para el convertidor,
sustituir el motor.

» Corregir la posicion del
interruptor DIP

94 Suma de Desconexion | 0 Error suma de La electrénica del convertidor | «  Enviar MOVIFIT® al
verificacion inmediata verificacion/parametros | presenta un fallo, p. ej. debido servicio técnico de
EEPROM de la etapa de potencia | al efecto de compatibilidad SEW-EURODRIVE

electromagnética o a un para su reparacion.
defecto.

97 Fallo de Desconexion | 0 Fallo parametros/copiar | Fallo en la transferencia de * Repetir el proceso de
copia inmediata parametros datos copia.

Cancelar una descarga »  Contactar con el
servicio técnico de
SEW-EURODRIVE.

98 Fallo CRC Desconexion | 0 Fallo CRC a través de +  Fallointerno de launidad |+ Enviar MOVIFIT® al

inmediata memoria flash interna * Memoria flash defectuosa servicio técnico de
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15 EVAL 11|  patos técnicos

P| Hz

15 Datos técnicos

Interface PROFINET

Nivel funcional Classic

Variante de protocolo PROFINET PROFINET-IO RT

Velocidades de transmision en baudios 100 Mbit/s (duplex completo)

compatibles

Numero identificacion SEW 010Ahex

Numero identificacion unidad 2

Tecnologia de conexién RJ45

Switch integrado Compatible con autocrossing, autonegociacion
Tipos de cables permitidos A partir de categoria 5, clase D segun IEC 11801
Longitud maxima del cable 100 m segun IEEE 802.3

(de switch a switch)

Nombre del archivo GSD GSDML-V2.xx-SEW-MTX-AAAAMMDD.xml
Nombre del archivo Bitmap SEW-MTX-Classic.bmp
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