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9 Projektierung
9.1 Schematischer Ablauf

9.1.1 Antriebseigenschaften

Die geforderten Antriebseigenschaften bestimmen in der Hauptsache die Wahl des Um-
richters. Das folgende Bild soll hierfiir eine Hilfestellung geben.

Systemauswahl
Positioniergenauigkeit der Motorwelle Stellbereich (Bezug 3000 1/min) Regelung
<£360° = <15°.45° <£1° 1:200  1:800 | >1:800 Pos-Reg. | n-Reg. M-Reg.

| |

v J l RN

Spannungsgefiihrte Vektorregelung Spannungsgefiihrte Vektorregelung Stromgefiihrte Vektorregelung (CFC oder

(VFC) ohne Geber (VFC) mit Geber SERVO) mit Geber oder Resolver

MOVIDRIVE® MDX60/61B mit asyn- MOVIDRIVE® MDX61B mit asynchro- — MOVIDRIVE® MDX61B mit asynchro-

chronem Drehstrommotor (DR, DT, DV) nem Drehstrommotor (DR, DT, DV) und nem Servomotor (DRL)

ohne Drehzahlriickfiihrung Drehzahlriickfiihrung - MOVIDRIVE® MDX61B mit synchro-
nem Servomotor (DS, CM, CMD, CMP)

| | |

Motorauswabhl fiir VFC Motorauswahl fiir CFC und SERVO

— Max. Drehmoment < 150 % Mpotor Max — Max. Drehmoment < 300 % Mpmotor max

— Max. Drehzahl < 140 % ng, - — Effektives Drehmoment < My bei mittlerer Drehzahl
— Thermische Belastung (Stellbereich, Einschaltdauer) — Drehmomentkennlinien

— Auswahl des Gebers (falls erforderlich) — Auswahl des Gebers

| |

Auswahl des MOVIDRIVE®

— Optionsfahiges Gerat (MDX61B) oder nicht optionsfahiges Gerat (MDX60B)

— Bei Betrieb mit Geberriickfiihrung oder mit Servomotor — richtige Geberoption auswahlen
— Falls erforderlich Optionskarte auswahlen

— Standardausfiihrung oder Technologieausfiihrung

—  Motor-Umrichter Zuordnung

— Dauerleistung und Spitzenleistung bei spannungsgefihrter Vektorregelung (VFC)

— Dauerstrom und Spitzenstrom bei stromgefiihrter Vektorregelung (CFC oder SERVO)

Auswahl des Bremswiderstandes
— Anhand der berechneten generatorischen Leistung und der relativen Einschaltdauer ED
Optionen

— EMV-MaBinahmen (NF, HD, geschirmte Motorzuleitung)
— Bedienung/Kommunikation (Bediengerat DBG60B, Schnittstellenumsetzer USB11A, UWS11A, UWS21B)

Pos.-Reg. = Positionierregelung VFC = spannungsgefiihrte Vektorregelung

n-Reg. = Drehzahlregelung (Voltage Mode Flux Control)

M-Reg. = Drehmomentregelung CFC = stromgefiihrte Vektorregelung fir asynchrone Servomotoren
Mn = Nenndrehmoment des Motors (Current Mode Flux Control)

NEck = Bemessungsdrehzahl (Eckdrehzahl) des Motors SERVO = stromgefiihrte Vektorregelung flr synchrone Servomotoren
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9.2 Regeleigenschaften

9.2.1 KenngroRen

Die Antriebsumrichter MOVIDRIVE® erzielen durch die optimal angepassten Regel-
algorithmen sehr gute Regeleigenschaften. Die folgenden Kenngréen gelten fiir den
Betrieb mit vierpoligen Motoren und synchronen Servomotoren von SEW-EURODRIVE.

\ |
Ausregelzeit Rundlaufgenauigkeit
Ngo 11 N
maximale
Drehzahlabweichung
M t

Lastsprung M = 80 % des Motornennmoments

»
»

t
3471858955

Fir die MOVIDRIVE®-Umrichter in Kombination mit leistungsgleichen Motoren gelten
folgende Werte:

Stationare
Regelgenauigkeit”
bezogen auf
Nax = 3000 1/min

Kontinuierlicher
MOVIDRIVE® Typ Stellbereich

Nmax = 3000 1/min

MDX60/61B, VFC ohne Geber 1:200 0.30%
MDX61B, VFC mit TTL-Geber (1024 Inkr.) 1:800 0.01%
MDX61B, CFC mit TTL-Geber (1024 Inkr.) 1:3000 0.01%
MDX61B, CFC mit sin/cos-Geber 1:5000 0.01%
MDX61B, SERVO mit Resolver > 1:3000 0.01%
MDX61B, CFC/SERVO mit Hiperface®-Geber 1:5000 0.01%

1) = Abweichung von DrehzahImittelwert gegentiber Drehzahl-Sollwert

Im angegebenen Stellbereich werden die definierten Regeleigenschaften eingehalten.
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9.2.2 Regelverhalten

HINWEIS

Die folgenden Motoren missen aufgrund der hohen Ausgangsfrequenz mit mindes-
tens 8 kHz PWM-Frequenz (P864) betrieben werden:

* CMP 40 - 63 bei Drehzahlklasse 6000 1/min
« CMP 71 - 100 bei Drehzahlklasse 4500 1/min und 6000 1/min

HINWEIS

Beim Betrieb eines CMP71-100 gelten folgende Projektierungsvorschriften:

+ Der Motor darf maximal bis zum werfachen Motornennstrom |g belastet werden.
- Die Strombegrenzung des MOVIDRIVE® B ist auf folgende Werte zu begrenzen:
— Bei Baugrofie 0 auf 166 % Iy
— BeiBaugrofie 1 -6 auf 125 % Iy

+ Die folgenden Motorauswahltabellen bertcksichtigen diese Projektierungs-
vorschriften.

Die folgende Tabelle zeigt beispielhaft die Unterschiede im Regelverhalten zwischen
den Betriebsarten VFC ohne Geber, VFC mit Geber und CFC (immer mit Geber).

Vorgaben + Solldrehzahl ngy; = 1000 1/min
» Lastsprung DM = 80 % vom Motornennmoment
+ Torsionsfreie Last mit Massentragheitsverhéltnis J, /Jy; = 1,8
MOVIDRIVE® Ausregelzeit, bezogen | max. Drehzahlabweichung | Rundlaufgenauigkeit bei
MDX60/61B auf den Wert von VFC bei DM = 80 %, M = const., bezogen auf
ohne Geber bezogen auf n = 3000 1/min n = 3000 1/min
VFC ohne Geber 100 % 1.8% <0.20 %
VFC mit TTL-Geber o o o
(1024 Inkremente) 90 % 15% =0.17%
CFC mit TTL-Geber o o o
(1024 Inkremente) 35 % 1.0% <0.07%
CFC mit sin/cos- 259, 0.7 % <0.03 %
Geber
HINWEIS
@

Es wird empfohlen, fiir lagegeregelte Applikationen mit MOVIDRIVE® B BaugréRe 7
die Betriebsart CFC anzuwenden.
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9.3 Beschreibung der Applikationen

9.3.1 Beschreibung der Applikationen

Auswahl des
Umrichters

Die Vielzahl der unterschiedlichen Antriebsapplikationen kann in funf Kategorien unter-
teilt werden. Nachfolgend werden die fiinf Kategorien genannt und die passenden SEW-
Umrichter empfohlen. Diese Zuordnung geschieht aufgrund des geforderten Stellbe-
reiches und des daraus resultierenden Steuerverfahrens.

1. Antriebe mit Grundlast und einer drehzahlabhangigen Belastung, beispielsweise
Forderbandantriebe.
+ Geringe Anforderungen an den Stellbereich (Motor ohne Geber)
- MOVIDRIVE® MDX60/61B ohne Option in der Betriebsart VFC

» Hohe Anforderungen an den Stellbereich
— MOVIDRIVE® MDX61B in der Betriebsart VFC n-REGELUNG

2. Dynamische Belastung, beispielsweise Fahrwerke; kurzzeitige hohe
Drehmomentanforderung fiir die Beschleunigung, danach geringe Belastung.
» Geringe Anforderungen an den Stellbereich (Motor ohne Geber)
— MOVIDRIVE® MDX60/61B ohne Option in der Betriebsart VFC

+ Hohe Anforderungen an den Stellbereich
— MOVIDRIVE® MDX61B in der Betriebsart VFC n-REGELUNG

» Hohe Dynamik gefordert (asynchroner oder synchroner Servomotor)
- Asynchroner oder synchroner Servomotor mit Geberriickflihrung:
MOVIDRIVE® MDX61B in den Betriebsarten CFC oder SERVO

3. Stationare Belastung, z. B. Hubwerke, hauptsachlich gleichbleibende hohe stati-
onare Last mit Uberlastspitzen.
» Geringe Anforderungen an den Stellbereich (Motor ohne Geber)

— MOVIDRIVE® MDX60/61B in der Betriebsart VFC

» Hohe Anforderungen an den Stellbere|ch (Motor mit Geber)
— Motor mit Geber: MOVIDRIVE® MDX61B in den Betriebsarten VFC-n-RE-
GELUNG, CFC oder SERVO

4. Reziprok mit der Drehzahl fallende Belastung, z.B. Wickel- oder Haspelantriebe.
*  Momentenregelung (asynchroner oder synchroner Servomotor)

— Asynchroner oder synchroner Servomotor mit Geber: MOVIDRIVE®
MDX61B in den Betriebsarten CFC&M-REGELUNG oder SERVO&M-
REG.

5. Quadratische Belastung, z. B. Lufter und Pumpen.

* Kleine Belastung bei kleinen Drehzahlen und keine Lastspitzen, 125 %-Aus-
lastung (Ip = 125 % Iy)
— Asynchroner Servomotor ohne Geber: MOVIDRIVE® MDX60B/61B in den
Betriebsarten VFC oder U/f.
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SEEE Beschreibung der Applikationen

Projektierung von
Hubwerken

Thermische
Betrachtung

Startmoment

VFC & HUBWERK

298

Die Dimensionierung von Hubwerken wird in der Praxis unter besonderen thermischen
und sicherheitsrelevanten Kriterien betrachtet.

Hubwerke bendétigen, im Gegensatz zu Fahrwerken, bei konstanter Geschwindigkeit
auf- oder abwarts und Ublicher Projektierung ca. 70-90 % des Motornennmomentes.

Bei Beschleunigung mit maximaler Last in Hubrichtung aufwarts wird das hdéchste
Betriebsdrehmoment bendétigt.

Der 4-polige Getriebemotor ist grundsatzlich auf eine Maximaldrehzahl von 2100 1/min
(70 Hz) bei Eckdrehzahl 1500 1/min (50 Hz) und 2500 1/min (83 Hz) bei Eckdrehzahl
1800 1/min (60 Hz) auszulegen. Die Getriebeeintriebsdrehzahl ist dadurch auf das
ca. 1,4fache erhdht. Deshalb muss auch eine 1,4fach hdhere Getriebeubersetzung
gewahlt werden. Durch diese MaRnahme verliert man im Feldschwachbereich
(50...70 Hz oder 60...83 Hz) kein Drehmoment an der Abtriebswelle, da das reziprok zur
Drehzahl (Frequenz) abnehmende Drehmoment durch die groRere Getriebelberset-
zung kompensiert wird. Zusatzlich erhalt man ein 1,4fach gréReres Anlaufdrehmoment
im Bereich 0...1500 1/min (0...50 Hz) bzw. 0...1800 1/min (0...60 Hz). Weitere Vorteile
sind der groRRere Stellbereich und die bessere Eigenkiihlung des Motors.

UMot4 NEck a MM 4 a

U oo r , . )
max Drehmoment- '\ a
a Reservebereich
d ; 1.0 - ‘

| 1/rrlin

3 ; { 1/min
0 | —> | —>
0 1500 2100 0 1500 2100
(1800)  (2500) (1800)  (2500)
2102367243

a = empfohlene Spannungs-Drehzahl-Kennlinie und resultierender Drehmomentverlauf

Die Motorleistung wird bei Hubwerken entsprechend der Belastungsart ausgewahlt.

* S1(100 % ED): Motorleistung 1 Typensprung groRRer als die gewahlte Umrichterleis-
tung, z.B. bei langer Aufwartsfahrt oder kontinuierlichen Senkrechtférderern.

» S3 (40 % ED): Motorleistung entsprechend der gewahlten Umrichterleistung.

Unabhangig von den obigen Richtlinien ist am Umrichter die Hubwerksfunktion zu akti-
vieren. Siehe auch "Beispiele fir die Motorauswahl|" (Seite 307) .

Systemhandbuch — MOVIDRIVE® MDX60B/61B




Projektierung —|
Grundsatzliche Empfehlungen zur Motorauswahl ===z

Geberiiber-
wachung

1

MOVIDRIVE® besitzt eine Geberiberwachung fiur RS422-, TTL-, sin/cos- und
Hiperface®-Geber.

HINWEIS

SEW-EURODRIVE empfiehlt, bei drehzahlgeregelten Hubwerksantrieben RS422-,
TTL-, sin/cos-Geber oder Hiperface®-Geber einzusetzen und die Geberiiberwachung
zu aktivieren.

Steuerung

Quadratische
Belastung
(Pumpen, Liifter)

Die Steuerung fliir das Hubwerk muss so ausgelegt sein, dass eine Drehrichtungsande-
rung des Antriebs nur aus dem Stillstand heraus erfolgen kann.

Bei diesen Anwendungen ist die thermische Uberlastung des Motors bei kleinen Dreh-
zahlen ausgeschlossen. Die maximale Belastung entsteht bei der maximalen Drehzahl,
Uberlastspitzen treten nicht auf. Deshalb kénnen MOVIDRIVE® und Motor so dimensi-
oniert werden, dass der Motordauerstrom kleiner oder gleich dem Dauer-Ausgangs-
strom (VFC-Betriebsart, 125 % Ausgangs-Nennstrom bei fpyy = 4 kHz) des
MOVIDRIVE® ist. Das MOVIDRIVE® kann somit einen um einen Leistungssprung gro-
Reren Motor betreiben. Siehe auch "Beispiele flr die Motorauswahl" (Seite 307) .

9.4 Grundsatzliche Empfehlungen zur Motorauswahl

* Nur Motoren mit mindestens Warmeklasse 155 (F) verwenden.

» Verwendung von Thermofiihlern TF oder Wicklungsthermostaten TH. TH vorzugs-
weise bei Gruppenantrieben an einem Umrichter. Die Reihenschaltung der TH-Kon-
takte (Offner) unterliegt keiner Begrenzung, wenn eine gemeinsame Uberwachung
vorgesehen ist.

» Bei Gruppenantrieben empfehlen wir, dass die Motoren nicht mehr als 3 Typen-
springe auseinander liegen.

» Vorzugsweise 4-polige Motoren verwenden. Besonders bei Getriebemotoren, die
aufgrund der vertikalen Einbaulage mit groRem Olfiiligrad betrieben werden.

» Bei von S1-Betrieb abweichenden Betriebsbedingungen, z.B. Positionierantrieb mit
Stellbereich 1:20 im S3-Betrieb, kann der Motor in aller Regel mit seiner listenma-
Rigen Leistung ohne Fremdkihlung betrieben werden.

+ Eine Uberdimensionierung des Motors ist zu vermeiden, insbesondere in der Drei-
eckschaltung. Der Umrichter kann sonst eine Kurzschlusserkennung auslésen.

» Fur die Drehzahlregelung ist ein MOVIDRIVE® MDX61B mit Option Hiperface®-Ge-
berkarte Typ DEH11B oder mit Option Resolverkarte DER11B erforderlich. Der
Motor muss dann mit einem Geber (Hiperface®, sin/cos oder TTL) oder mit einem
Resolver ausgeristet sein.
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9.5 Motorauswahl fiir asynchrone Drehstrommotoren (VFC)

9.5.1 Spannungs-Frequenz-Kennlinie

Die Betriebsart VFC fiihrt den Asynchronmotor an einer belastungsabhangigen Span-
nungs-Frequenz-Kennlinie. Die stdndige Berechnung des Motormodells ermdglicht die
Realisierung des vollen Motordrehmoments bis zu kleinsten Drehzahlen. Diese Kennli-
nie wird durch Eingabe der Motornennspannung und Motornennfrequenz in der Inbe-
triebnahmefunktion eingestellt. Die Einstellung bestimmt die drehzahlabhangige Dreh-
moment- und Leistungscharakteristik des Asynchronmotors.

Das folgende Bild zeigt beispielhaft die Spannungs-Frequenz-Kennlinien eines asyn-
chronen Drehstrommotors 230/400 V, 50 Hz.

v
A 1
AOOL e ‘ ,
‘ e
S :
280 A 2/ |
/o
7 1
7 1
OO 50 é7 ?&

1475722635

1 Sternschaltung; 400 V, 50 Hz
2 Dreieckschaltung: 230 V, 50 Hz

Die Ausgangsspannung U, des Umrichters ist durch die angeschlossene Versorgungs-
spannung begrenzt. Der Eingabewert "Netznennspannung" in der Inbetriebnahmefunk-
tion begrenzt den Effektivwert der maximalen Ausgangsspannung. Diese Begrenzung
wird verwendet, wenn der angeschlossene Motor eine kleinere Bemessungsspannung
als die Versorgungsspannung des Umrichters hat. Es ist die maximal zuldssige Motor-
spannung einzugeben. Weiterhin ist zu beachten, dass der Eingabewert "Netznenn-
spannung" kleiner oder gleich der Versorgungsspannung des Umrichters ist.

9.5.2 Drehzahl-Drehmoment-Charakteristik

Mit Erreichen der eingestellten maximalen Ausgangsspannung des Umrichters beginnt
der Feldschwachbereich des Motors. Der Drehzahlbereich des Motors wird somit in
zwei Bereiche aufgeteilt:

» Grunddrehzahlbereich — konstantes Drehmoment bei steigender Leistung
* Feldschwachbereich — konstante Leistung mit reziprok fallendem Drehmoment.

Bei der Festlegung der Maximaldrehzahl im Feldschwachbereich muss beachtet wer-
den, dass das Nenndrehmoment My (bezogen auf Nenndrehzahl, z.B. ny = 1500 1/min)
reziprok und das Kippmoment My umgekehrt quadratisch abnimmt. Das Verhaltnis My/
My ist eine motorspezifische GroéfRe. Der MOVIDRIVE®-Kippschutz begrenzt bei
erreichen des maximal mdglichen Drehmomentes die Drehzahl.
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Projektierung

Das folgende Bild zeigt beispielhaft verschiedene Motorkennlinien im Grunddrehzahlbe-
reich und im Feldschwachbereich.

3.01
M
MN

2.5

2.07

1.59

A

My = 3.0 My,

1.0_...

0.57

—— Grunddrehzahlberemh—w—% Feldschwachberelch4>

0

»

0 1500 1800 2100 2400 2700 3000 3300 3600 E/min_1

1476909195

Bei Getriebemotoren ist die maximale Motordrehzahl von Grofte und Bauform des Ge-
triebes abhangig und sollte wegen der Gerauschentwicklung und den Planschverlusten
3000 1/min nicht Gberschreiten.
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==== Motorauswahl fur asynchrone Drehstrommotoren (VFC)

Typische Dreh-
zahl-Drehmoment-
Kennlinie

My wird durch den Motor bestimmt. M55 und ngg sind von der Kombination Motor-Um-
richter abhangig. Die Werte flr nggy, My und My knnen Sie den Motorauswahltabel-
len fiir die Betriebsart CFC entnehmen.

(1]
(2]
(3]

AS

0 nE'Ck 1 .4><'n'Eck
1476913547
Mit Eigenkuhlung

Mit Fremdkuhlung
Maximales Drehmoment

9.5.3 Dynamische Anwendungen (Pymrichter > PMotor)

1

Kombinationen

P Umrichter ~ 4 x
P Motor

302

Beachten Sie bei dynamischen Anwendungen, bei denen die Umrichterleistung deutlich
groRer ist als die Motorleistung, folgende Hinweise:

Die Inbetriebnahmefunktion stellt die Umrichterstromgrenze (P303/P313) auf 150 %
des Motornennstromes ein. Der Wert der Stromgrenze bezieht sich auf den Umrich-
ter-Nennstrom. 150 % Motornennstrom sind deshalb kleiner als 150 % Umrichter-
Nennstrom (Wert von P303/P313). Dieser Parameter muss fiir dynamische Anwen-
dungen manuell auf einen grofieren Wert eingestellt werden.

Die Inbetriebnahmefunktion stellt den Parameter Schlupfkompensation (P324/P334)
auf den Nennschlupf des Motors ein. Bei VFC-n-REGELUNG lasst die interne
Schlupfbegrenzung den Schlupf maximal 150 % dieser Einstellung werden. Der
Motor entwickelt somit maximal 150 % des Motornennmomentes. Fur grol3ere Dreh-
momente muss der Parameter Schlupfkompensation (P324) entsprechend erhdht
werden.

HINWEIS

Stellen Sie fir kippsicheren Betrieb den Parameter P324 "Schlupfkompensation" auf
max. 130 % des Motornennschlupfes ein.

Bei Umrichter-Motor-Kombinationen mit einer Umrichterleistung gréRRer der vierfachen
Motorleistung missen bei Projektierung und Inbetriebnahme besondere MalRnahmen
getroffen werden. Der Grund hierflr ist der grof3e Unterschied zwischen Umrichterbe-
messungsstrom und Motor-Bemessungsstrom.

Beachten Sie deshalb folgende MalRnahmen:

Den Motor fiir Anschluss in Dreieckschaltung projektieren. Dadurch wird der Motor-
strom um den Faktor V3 erhdht und das ungunstige Verhaltnis verringert.

Reicht diese MalRnahme nicht aus, muss der Motor in den Betriebsarten VFC &
GRUPPE oder U/f in Betrieb genommen werden. In diesen Betriebsarten simuliert
der Umrichter ein starres Netz mit konstantem U/f-Verhaltnis.
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9.5.4 DRS-Motorauswahl in Schaltungsart Dreieck/Stern (AC 230/400 V / 50 Hz)
Motoren fiir AC 380 V / 60 Hz konnen ebenfalls nach dieser Auswahltabelle zugeordnet werden
P nax in kW (HP) fiir Betrieb am MOVIDRIVE® MDX60/61B...-5_3 (AC-400/500-V-Gerite)

Schaltung A /AC 400 V" A 1AC 230 V?
Kiihlung Eigen Fremd Eigen Fremd
frmin - fmax Hz ;0 ;g%g'_(;% <25-50/<3-60% 9-87 <25-87%
Nmin = Pmax 1/min ?gg ;fgg ; 122 ;igg <75-1500/<90 - 1800 270 - 2610 <75-2610
Stellbereich 1:5/1:10/1:15 >1:20 1:10 >1:20

BlerpctessunF?s- P = Preduziert Y P=P, " P = Perhont "
Motortyp eistung P, MDX MDX MDX

kW (HP) kW (HP) 60/61B...-5_3 kW (HP) 60/61B...-5_3 kW (HP) 60/61B...-5_3

DRS71S4 0.37 (0.5) 0.25 (0.34) 0.37 (0.5) 0005/0015 0.55 (0.74) 0005/0015
DRS71M4 0.55 (0.74) 0.37 (0.5) 0005/0015 0.55 (0.74) 0.75 (1.0) 0008/0015
DRS80S4 0.75 (1.0) 0.55 (0.74) 0.75 (1.0) 0008/0015 1.1(1.5) 0011/0015
DRS80M4 1.1 (1.5) 0.75 (1.0) 0008/0015 1.1 (1.5) 0011/0015 1.5 (2.0) 0014/0015
DRS90M4 1.5 (2.0) 1.1 (1.5) 0011/0015 1.5 (2.0) 0014/0015 2.2 (3.0) 0022
DRS90L4 2.2 (3.0) 1.5 (2.0) 0014/0015 2.2 (3.0) 0022 3.0 (4.0) 0030
DRS100M4 3.0 (4.0) 2.2 (3.0) 0022 3.0 (4.0) 0030 4.0 (5.4) 0040
[DRS100LC4 4.0 (5.4) 3.0 (4.0) 0030 4.0 (5.4) 0040 5.5(7.4) 0055
DRS112M4
DRS13254 5.5(7.4) 4.0 (5.4) 0040 5.5(7.4) 0055 7.5 (10) 0075
DRS132M4 7.5 (10) 5.5 (7.4) 0055 7.5 (10) 0075 9.2 (12)
DRS132MC4 0110
DRS16054 9.2 (12) 7.5 (10) 0075 9.2 (12) 0110 11 (15)
DRS160M4 11 (15) 9.2 (12) 11 (15) 15 (20) 0150
DRS160MC4 0110
DRS180S4 15 (20) 11 (15) 15 (20) 0150 18.5 (24.8) 0220
DRS180M4 18.5 (24.8) 15 (20) 0150 18.5 24.8) 0220 22 (30)
DRS180L4 22 (30) 18.5 (24.8) 22 (30) 30 (40) 0300
DRS180LC4 0220
DRSZ00L4 30 (40) 22 (30) 30 (40) 0300 37 (50) 0370
DRS22554 37 (50) 30 (40) 0300 37 (50) 0370 45 (60) 0450
DRS225M4 45 (60) 37 (50) 0370 45 (60) 0450 55 (74) 0550
DRS225MC4 55 (74) 45 (60) 0450 55 (74) 0550 75 (100) 0750
DRS315K45) 110 (148) 90 (120) 0900 110 (148) 1100 132 (177) 1320
DRS31554% 132 (177) 110 (148) 1100 132 (177) 1320 160 (215) 1600
DRS315M4%) 160 (215) 132 (177) 1320 160 (215) 1600 200 (268) 2000
DRS315L45) 200 (268) 160 (215) 1600 200 (268) 2000 - -

1) Gilt auch fiir Motoren mit Nennspannung AC 460 V oder AC 500 V und fiir Motoren AC 400/690 V in /\ -Schaltung.

N

N

) Gilt auch fir Motoren mit Nennspannung AC 266 V oder AC 290 V.
3) Ohne Drehzahlregelung gilt: i, = 0,5 Hz
)

Die aufgefiihrten Gerate erlauben im jeweiligen Anwendungsfall Kurzzeitliberschreitungen bis zur 2fachen Nennlast bei BaugrofRe 0
(0005 ... 0014) und bis zur 1,5fachen Nennlast bei den Baugroen 1 ... 6 (0015 ... 1320). Bei quadratischer Belastung und konstanter
Belastung ohne Uberlast kann jeder Umrichter auch mit erhdhter Dauerausgangsleistung betrieben werden (— Katalog MDX60B/61B,

Kap. Technische Daten). Der Dauerausgangsstrom von 125 % des Geratenennstromes ist bei fp\y\ = 4 kHz verfugbar.

5) Maximal zuldssige Motordrehzahl ny,5, = 2500 1/min
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9.5.5 DRE-Motorauswahl in Schaltungsart Dreieck/Stern (AC 230/400 V / 50 Hz)

Motoren fiir AC 380 V / 60 Hz konnen ebenfalls nach dieser Auswahltabelle zugeordnet werden
P nax in kW (HP) fiir Betrieb am MOVIDRIVE® MDX60/61B...-5_3 (AC-400/500-V-Gerite)

Schaltung A /AC 400 VY A 1 AC 230 V2
Kiihlung Eigen Fremd Eigen Fremd
frmin - fmax Hz ;O ;g? 5/3.2-?3% <25-50/<3-60% 9-87 <25-87%
Nmin = Pmax 1/min ?gg ;?83 ; 122 ;igg <75-1500/< 90 - 1800 270 - 2610 <75-2610
Stellbereich 1:5/1:10/ 1:15 >1:20 1:10 >1:20

Bemessungs- P = Prequziert n P=P, " P= |:,erht'>ht4) A
Motort leistung P,, MDX MDX MDX

g kW (HP) kW (HP) 60/61B...-5_3 kW (HP) 60/61B...-5_3 kW (HP) 60/61B...-5_3

DRE8OM4 0.75 (1.0) 0.55 (0.74) 0005/0015 0.75 (1.0) 0008/0015 1.1 (1.5) 0011/0015
DRE90M4 1.1 (1.5) 0.75 (1.0) 0008/0015 1.1 (1.5) 0011/0015 1.5 (2.0) 0014/0015
DRE90L4 1.5 (2.0) 1.1(1.5) 0011/0015 1.5 (2.0) 0014/0015 2.2 (3.0) 0022
DRE100M4 2.2 (3.0) 1.5 (2.0) 0014/0015 2.2 (3.0) 0022 3.0 (4.0) 0030
IDRE100LC4 3.0 (4.0) 2.2 (3.0) 0022 3.0 (4.0) 0030 4.0 (5.4) 0040
DRE112M4
DRE13254 4.0 (5.4) 3.0 (4.0) 0030 4.0 (5.4) 0040 5.5 (7.4) 0055
DRE132M4 5.5 (7.4) 4.0 (5.4) 0040 5.5(7.4) 0055 7.5 (10) 0075
IDRE132MC4 7.5 (10) 5.5(7.4) 0055 7.5 (10) 0075 9.2 (12)
DRE160S4 0110
DRE160M4 9.2 (12) 7.5 (10) 0075 9.2 (12) 11 (15)
DRE160MC4 0110
DRE180S4 11 (15) 9.2 (12) 0110 11 (15) 15 (20) 0150
DRE180M4°) 15 (20) 11 (15) 15 (20) 0150 18.5 (24.8)
DRE180L45) 18.5 (24.8) 15 (20) 0150 18.524.8) 22 (30) 0220
DRE180LCA®) 22 (30) 18.5 (24.8) 22 (30) 0220 30 (40) 0300
DRE200L4 0220
DRE225S54 30 (40) 22 (30) 30 (40) 0300 37 (50) 0370
DRE225M4 37 (50) 30 (40) 0300 37 (50) 0370 45 (60) 0450
DRE225MC4 45 (60) 37 (50) 0370 45 (60) 0450 55 (74) 0550
DRE315K4°) 110 (148) 90 (120) 0900 110 (148) 1100 132 (177) 1320
DRE315S4% 132 (177) 110 (148) 1100 132 (177) 1320 160 (215) 1600
DRE315M4°%) 160 (215) 132 (177) 1320 160 (215) 1600 200 (268) 2000
DRE315L4%) 200 (268) 160 (215) 1600 200 (268) 2000 - -

-

) Gilt auch fiir Motoren mit Nennspannung AC 460 V oder AC 500 V und fiir Motoren AC 400/690 V in /\ -Schaltung.
) Gilt auch fir Motoren mit Nennspannung AC 266 V oder AC 290 V.

) Ohne Drehzahlregelung gilt: fo,i, = 0,5 Hz
)
)

w N

Der Motor wird mit der Leistung des nachst gréReren Motors (1 Typensprung) betrieben, nicht mit der 3fachen Leistung.

o b

Die aufgefiihrten Gerate erlauben im jeweiligen Anwendungsfall Kurzzeitiiberschreitungen bis zur 2fachen Nennlast bei Baugréle 0
(0005 ... 0014) und bis zur 1,5fachen Nennlast bei den Baugréen 1 ... 6 (0015 ... 1320). Bei quadratischer Belastung und konstanter
Belastung ohne Uberlast kann jeder Umrichter auch mit erhdhter Dauerausgangsleistung betrieben werden (— Katalog MDX60B/61B,
Kap. Technische Daten). Der Dauerausgangsstrom von 125 % des Geratenennstromes ist bei fpyy = 4 kHz verfugbar.

6) Maximal zulassige Motordrehzahl ny,,, = 2500 1/min
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|
9.5.6 DRP-Motorauswahl in Schaltungsart Dreieck/Stern (AC 230/400 V / 50 Hz)
Motoren fiir AC 380 V / 60 Hz konnen ebenfalls nach dieser Auswahltabelle zugeordnet werden
Pnax in KW (HP) fiir Betrieb am MOVIDRIVE® MDX60/61B...-5_3 (AC-400/500-V-Gerite)

Schaltung A /Ac 400V A 1 AC 230 V2
Kiihlung Eigen Fremd Eigen Fremd
frin - fmax Hz ;O ;g? é.65-?3(<)) <25-50/<3-60% 9-87 <25-87°%
Nimin = Mmax 1/min ?gg ;?88 ; 122 ;288 <75-1500/<90 - 1800 270 - 2610 <75-2610
Stellbereich 1:5/1:10/1:15 >1:20 1:10 >1:20

Bemessungs- P = Preduziert 5) P=P, " P= F,erht')h|:4) A
Motortyp leistung P, MDX MDX MDX

kW (HP) kW (HP) 60/61B...-5_3 kW (HP) 60/61B...-5_3 kW (HP) 60/61B...-5_3

DRP90M4 0.75 (1.0) 0.55 (0.74) 0005/0015 0.75 (1.0) 0008/0015 1.1 (1.5) 0011/0015
DRP90L4 1.1 (1.5) 0.75 (1.0) 0008/0015 1.1 (1.5) 0011/0015 1.5 (2.0) 0014/0015
DRP100M4 1.5 (2.0) 1.1 (1.5) 0011/0015 1.5 (2.0) 0014/0015 2.2 (3.0) 0022
DRP100L4 2.2 (3.0) 1.5 (2.0) 0014/0015 2.2 (3.0) 0022 3.0 (4.0) 0030
DRP112M4 3.0 (4.0) 2.2 (3.0 0022 3.0 (4.0) 0030 4.0 (5.4) 0040
DRP132M4 4.0 (5.4) 3.0 (4.0) 0030 4.0 (5.4) 0040 5.5(7.4) 0055
IDRP132MC4 5.5 (7.4) 4.0 (5.4) 0040 5.5(7.4) 0055 7.5 (10) 0075
DRP160S4
DRP160M4 7.5 (10) 5.5 (7.4) 0055 7.5 (10) 0075 9.2 (12) 0110
IDRP160MC4 9.2 (12) 7.5 (10) 0075 9.2 (12) 1%
DRP180S4 0110 15 (20) 0150
DRP180M4 11 (15) 9.2 (12) 0110 11 (15)
DRP180L4 15 (20) 11 (15) 15 (20) 0150 18.5 (24.8)
IDRP180LC4 18.5 (24.8) 15 (20) 0150 18.5 24.8) 22 (30) 0220
DRP200L4 0220
DRP225S54 22 (30) 18.5 (24.8) 0220 22 (30) 30 (40) 0300
DRP225M4 30 (40) 22 (30) 30 (40) 0300 37 (50) 0370
DRP225MC4 37 (50) 30 (40) 0300 37 (50) 0370 45 (60) 0450
DRP315K45) 90 (120) 75 (100) 0750 90 (120) 0900 110 (148) 1100
DRP31554% 110 (148) 90 (120) 0900 110 (148) 1100 - =
DRP315M4°) 132 (177) 110 (148) 1100 132 (177) 1320 - -
DRP315L4°) 160 (215) 132 (177) 1320 160 (215) 1600 - -

a b W N -

) Gilt auch fiir Motoren mit Nennspannung AC 460 V oder AC 500 V und fiir Motoren AC 400/690 V in /\ -Schaltung.

) Gilt auch fir Motoren mit Nennspannung AC 266 V oder AC 290 V.

) Ohne Drehzahlregelung gilt: fo,i, = 0,5 Hz

) Der Motor wird mit der Leistung des nachst groReren Motors (1 Typensprung) betrieben, nicht mit der 3fachen Leistung.
)

Die aufgefiihrten Gerate erlauben im jeweiligen Anwendungsfall Kurzzeitliberschreitungen bis zur 2fachen Nennlast bei Baugrofie 0
(0005 ... 0014) und bis zur 1,5fachen Nennlast bei den Baugréen 1 ... 6 (0015 ... 1320). Bei quadratischer Belastung und konstanter
Belastung ohne Uberlast kann jeder Umrichter auch mit erhéhter Dauerausgangsleistung betrieben werden (— Katalog MDX60B/61B,

Kap. Technische Daten). Der Dauerausgangsstrom von 125 % des Geréatenennstromes ist bei fpyy = 4 kHz verfugbar.

6) Maximal zulassige Motordrehzahl ny,,, = 2500 1/min
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9.5.7 DR63-, DV250-, DV280-Motorauswahl in Schaltungsart Dreieck/Stern (AC 230/400 V / 50 Hz)

Motoren fiir AC 380 V / 60 Hz konnen ebenfalls nach dieser Auswahltabelle zugeordnet werden
Pmax in kW (HP) fiir Betrieb am MOVIDRIVE® MDX60/61B...-5_3 (AC-400/500-V-Gerite)

Schaltung A /AC 400 VY A 1AC 230 V2
Kiihlung Eigen Fremd Eigen Fremd
10-50/6-60 3) 3)
— < - <3- - < .
fmin - fmax Hz 5-70/55 - 80 £25-50/<3-60 9-87 <25-87
. 300 - 1500/ 180 - 1800
_— < - < - - < -
Npmin = Nmax 1/min 150 - 2100 / 165 - 2400 <75-1500/<90 - 1800 270 - 2610 <75-2610
Stellbereich 1:5/1:10/1:15 > 1:20 1:10 >1:20
Bemessungs- P = Preduziert P=P, P = Perhont”)
Motortyp® leistung P, MDX®) MDX? MDX4
kW (HP) kW (HP) 60/61B...-5_3 kW (HP) 60/61B...-5_3 kW (HP) 60/61B...-5_3
DR63S4 0.12 (0.16) 0.18
DR63M4 0.18 (0.24) 0.18 e 0.25 0005
DR63L4 0.25 (0.34) 0.18 (0.24) 0005 0.25 (0.34) 0.37 (0.5)
DV250M4 55 (74) 45 (60) 0450 55 (74) 0550 75 (100) 0750
DV280S4 75 (100) 55 74) 0550 75 (100) 0750 90 (120) 0900
D280M4 90 (120) 75 (100) 0750 90 (120) 0900 110 (148) 1100
1) Gilt auch fiir Motoren mit Nennspannung AC 460 V oder AC 500 V und fiir Motoren AC 400/690 V in /\ -Schaltung.
2) Gilt auch fir Motoren mit Nennspannung AC 266 V oder AC 290 V.
3) Ohne Drehzahlregelung gilt: i, = 0,5 Hz
4) In Belastungsart S3 (40 % ED) darf der Motor auch ohne Fremdkiihlung mit seiner listenmaRigen Leistung (P = P,) betrieben werden.
Beipiel: Pgiat = 2 kW, Pgy, = 2,5 KW — gewahlter Motor DV100M4 (P, = 2,2 kW).
5) Perhont bedeutet, dass der Motor mit der Leistung des nachst gréfReren Motors (1 Typensprung) betrieben wird, nicht mit der 3fachen
Leistung.
6) Die aufgefiihrten Geréate erlauben im jeweiligen Anwendungsfall Kurzzeitiiberschreitungen bis zur 2fachen Nennlast bei Baugrofie 0

(0005 ... 0014) und bis zur 1,5fachen Nennlast bei den BaugréfRen 1 ... 6 (0015 ... 1320). Bei quadratischer Belastung und konstanter
Belastung ohne Uberlast kann jeder Umrichter auch mit erhéhter Dauerausgangsleistung betrieben werden (— Kap. Technische Da-
ten). Der Dauerausgangsstrom von 125 % des Geratenennstromes ist bei fp\y = 4 kHz verfligbar.
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9.5.8 Beispiele fiir die Motorauswahl Dreieck/Stern AC 230/400 V

Fahrwerksantrieb

Hubwerksantrieb

Lifter/Pumpe

* Pranrt = 1,3 kW

* Pmax = 13 kW

*  Npin = 270 1/min, Stellbereich 1:10
* Npax = 2610 1/min

Im Umrichterbetrieb kann der Motor bei angepasster Leistung (P = P,,) 150 % seiner
listenmaRigen Leistung wahrend der Beschleunigungsphase abgeben. Somit gilt:

Pmot = Pmax : 1,5 =13 kW : 1,5 = 8,67 kW
Es wird ein DRS132M4 in Dreieckschaltung (P, = 9,2 kW) ausgewahlt.
Nach der Auswahltabelle wird ein MOVIDRIVE® MDX61B0110 (P = P,) zugeordnet.

Hohe konstante Belastung mit kurzzeitiger Uberlast (Beschleunigung):
*  Prax = 26 kW

* Ppauer =20 kW

» Stellbereich 1:15, kleine Drehzahl nur zum Positionieren

+ Bremse im Stillstand geschlossen

+ Belastungsart S3 (40 % ED)

Der Umrichter kann wahrend der Beschleunigungsphase 150 % seines Nennstromes
abgeben. Es wird daher ein MOVIDRIVE® MDX61B0220 ausgewahilt.

Nach der Auswahltabelle wird unter Berlicksichtigung der Belastungsart (S3, 40 % ED)
der Motortyp DRS180L4 (P,, = 22 kW) in Sternschaltung zugeordnet.

Weitere Hinweise — Kap. Projektierung von Hubwerken

Quadratische Belastung mit folgenden Leistungswerten:
Pmax = 4,8 kW
* Npax = 1400 1/min, Dauerbetrieb mit N5
Wegen des quadratisch fallenden Drehmomentes kann der Motor auch ohne Fremd-

kiihlung mit seiner listenmaRigen Leistung (P = P,) betrieben werden. Deshalb ist der
Motortyp DRS132S4 in Sternschaltung (P, = 5,5 kW) ausreichend.

Nach der Auswahltabelle wird ein MOVIDRIVE® MDX61B0055 (P =Py,) zugeordnet. Da
jedoch quadratische Belastung ohne Uberlast vorliegt, kann der Umrichter mit erhéhter
Ausgangsleistung betrieben werden. Somit ist ein MOVIDRIVE® MDX61B0040 ausrei-
chend.
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9.5.9 DRS-Motorauswahl in Schaltungsart Dreieck (AC 230 V / 50 Hz)

P nax kW (HP) fiir Betrieb am MOVIDRIVE® MDX61B...-2_3 (AC-230-V-Gerite)
Schaltung A IAC 230V
Kiihlung Eigen Fremd
10 - 50
frin - fmax Hz 6 - 60 <25-50/<3-60"
5-70/5.5-80
300 - 1500
Nimin - Nmax 1/min 180 - 1800 <75-1500 /<90 - 1800
150 - 2100 / 165 - 2400
1:5
Stellbereich 1:10 >1:20
1:15

Bemessungsleistung P, P = P cduziert P=P,
Motortyp kW (HP) kW (HP) Mit MDX61B...-2_32 kW (HP) Mit MDX61B...-2_3
DRS71S4 0.37 (0.5) 0.25 (0.34) 0.37 (0.5)
DRS71M4 0.55 (0.74) 0.37 (0.5) 0.55 (0.74)
DRS80S4 0.75 (1.0) 0.55 (0.74) 0015 0.75 (1.0) 0015
DRS80M4 1.1 (1.5) 0.75 (1.0) 1.1 (1.5)
DRS90M4 1.5 (2.0) 1.1 (1.5) 1.5 (2.0)
DRS90L4 2.2 (3.0) 1.5 (2.0) 2.2(3.0) 0022
DRS100M4 3.0 (4.0) 2.2 (3.0) 0022 3.0 (4.0) 0037
DRS100LC4

4.0 (5.4) 3.0 (4.0) 0037 4.0 (5.4)
DRS112M4 0055
DRS132S4 5.5 (7.4) 4.0 (5.4) 0055 5.5 (7.4)
DRS132M4 7.5 (10) 5.5 (7.4) 7.5 (10) 0075
DRS132MC4 9.2 (12) 7.5 (10) 0075 9.2 (12)
DRS160S4 0110
DRS160M4 11 (15) 9.2(12) 11 (15)
DRS160MC4 15 (20) 11 (15) 0110 15 (20) 0150
DRS180S4
DRS180M4 18.5 (24.8) 15 (20) 0150 18.5 (24.8) 0220
DRS180L4 22 (30) 18.5 (24.8) 22 (30)
DRS180LC4 0220
30 (40) 22 (30) 30 (40) 0300

DRS200L4
DRS225S4 37 (50) 30 (40) 0300 -

1) Ohne Drehzahlregelung gilt: f,i, = 0,5 Hz

2) Die aufgefuihrten Gerate erlauben im jeweiligen Anwendungsfall Kurzzeitliberschreitungen bis zur 1,5fachen Nennlast. Bei quadra-
tischer Belastung und konstanter Belastung ohne Uberlast kann jeder Umrichter auch mit erhéhter Dauerausgangsleistung betrieben
werden (— Katalog MDX60B/61B, Kap. Technische Daten). Der Dauerausgangsstrom von 125 % des Geratenennstromes ist nur bei
fewm = 4 kHz verfugbar.
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9.5.10 DRE-Motorauswahl in Schaltungsart Dreieck (AC 230 V / 50 Hz)

Pomax kW (HP) fiir Betrieb am MOVIDRIVE® MDX61B...-2_3 (AC-230-V-Gerite)

Schaltung A IAC 230V
Kiihlung Eigen Fremd
10-50
frin - fmax Hz 6 - 60 <25-50/<3-60"
5-70/5.5-80
300 - 1500
Nmin = Nmax 1/min 180 - 1800 <75-1500/<90-1800
150 - 2100 / 165 - 2400
1:5
Stellbereich 1:10 >1:20
1:15
Bemessungsleistung P, P = Preduziert P=P,
Motortyp q 2) A 3)
kW (HP) kW (HP) Mit MDX61B...-2_3 kW (HP) Mit MDX61B...-2_3
DRESOM4 0.75 (1.0) 0.55 (0.74) 0.75 (1.0)
DRE90M4 1.1 (1.5) 0.75 (1.0) 0015 1.1 (1.5) 0015
DRE90L4 1.5 (2.0) 1.1 (1.5) 1.5 (2.0)
DRE100M4 2.2 (3.0) 1.5 (2.0) 2.2(3.0) 0022
DRE100LC4
3.0 (4.0) 2.2(3.0) 0022 3.0 (4.0) 0037
DRE112M4
DRE132S4 4.0 (5.4) 3.0 (4.0) 0037 4.0 (5.4) 0055
DRE132M4 5.5 (7.4) 4.0 (5.4) 5.5 (7.4)
DRE132MC4 0055
7.5 (10) 5.5 (7.4) 7.5 (10) 0075
DRE160S4
DRE160M4 9.2 (12) 7.5 (10) 0075 9.2 (12)
DRE160MC4 0110
11 (15) 9.2 (12) 11 (15)
DRE180S4 0110
DRE180M4 15 (20) 11 (15) 15 (20) 0150
DRE180L4 18.5 (24.8) 15 (20) 0150 18.5 (24.8) 6220
DRE180LC4
22 (30) 18.5 (24.8) 22 (30)
DRE200L4 0220
DRE225S4 30 (40) 22 (30) 30 (40) 0300
DRE225M4 37 (50) 30 (40) 0300 -

1) Ohne Drehzahlregelung gilt: f,i, = 0,5 Hz

2) Die aufgefuihrten Gerate erlauben im jeweiligen Anwendungsfall Kurzzeitliberschreitungen bis zur 1,5fachen Nennlast. Bei quadra-
tischer Belastung und konstanter Belastung ohne Uberlast kann jeder Umrichter auch mit erhéhter Dauerausgangsleistung betrieben
werden (— Katalog MDX60B/61B, Kap. Technische Daten). Der Dauerausgangsstrom von 125 % des Geratenennstromes ist nur bei

fewm = 4 kHz verfugbar.
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9.5.11 DRP-Motorauswahl in Schaltungsart Dreieck (AC 230 V / 50 Hz)

Pmax kKW (HP) fiir Betrieb am MOVIDRIVE® MDX61B...-2_3 (AC-230-V-Gerite)

Schaltung A TAC230V
Kiihlung Eigen Fremd
10 - 50
frin - fmax Hz 6-60 <25-50/<3-60"
5-70/5.5-80
300 - 1500
Nimin - Nmax 1/min 180 - 1800 <75-1500 /<90 - 1800
150 - 2100 / 165 - 2400
1:5
Stellbereich 1:10 >1:20
1:15
Bemessungsleistung P, P = P eduziert P=P,

Motortyp KW (HP) kW (HP) Mit MDX61B...-2_32) kW (HP) Mit MDX61B...-2_3%
DRP90M4 0.75 (1.0) 0.55 (0.74) 0.75 (1.0)
DRP90L4 1.1 (1.5) 0.75 (1.0) 0015 1.1 (1.5) 0015
DRP100M4 1.5 (2.0) 1.1 (1.5) 1.5 (2.0)
DRP100L4 2.2 (3.0) 1.5 (2.0) 2.2 (3.0) 0022
DRP112M4 3.0 (4.0) 2.2(3.0) 0022 3.0 (4.0) 0037
DRP132M4 4.0 (5.4) 3.0 (4.0) 0037 4.0 (5.4)
DRP132MC4 0055

5.5 (7.4) 4.0 (5.4) 5.5 (7.4)
DRP160S4 0055
DRP160M4 7.5 (10) 5.5 (7.4) 7.5 (10) 0075
DRP160MC4

9.2 (12) 7.5 (10) 0075 9.2 (12)
DRP180S4 0110
DRP180M4 11 (15) 9.2 (12) 0110 11 (15)
DRP180L4 15 (20) 11 (15) 15 (20) 0150
DRP180LC4

18.5 (24.8) 15 (20) 0150 18.5 (24.8)

DRP200L4 0220
DRP225S4 22 (30) 18.5 (24.8) 0220 22 (30)
DRP225M4 30 (40) 22 (30) 30 (40) 0300
DRP225MC4 37 (50) 30 (40) 0300 -

1) Ohne Drehzahlregelung gilt: f,i, = 0,5 Hz

2) Die aufgefiihrten Gerate erlauben im jeweiligen Anwendungsfall Kurzzeitliberschreitungen bis zur 1,5fachen Nennlast. Bei quadra-
tischer Belastung und konstanter Belastung ohne Uberlast kann jeder Umrichter auch mit erhdhter Dauerausgangsleistung betrieben
werden (— Katalog MDX60B/61B, Kap. Technische Daten). Der Dauerausgangsstrom von 125 % des Geratenennstromes ist nur bei
fewm = 4 kHz verfugbar.
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9.5.12 DRS-Motorauswahl in Schaltungsart Doppelstern/Stern (AC 230/460 V / 60 Hz)

Pomax in kW (HP) fiir Betrieb am MOVIDRIVE® MDX60/61B...-5_3 (AC-400/500-V-Gerite)

Schaltung AL /AC 460V AL TAC 230V
Kiihlung Eigen Eigen Fremd Eigen Fremd
frmin - fmax Hz 6-90 10 - 60 0-60" 10 - 120 0-120"
Nmin - Nmax 1/min 180 - 2700 300 - 1800 0-1800 300 - 3600 0 - 3600
Stellbereich 1:15 1:6 21:15 1:12 21:20
Bemessungs- P= Preduziert ) P= Pn ) P= Perh&htz) .
Motortyp leistung P,, Mit Mit Mit
kW (HP) kW (HP) MDX60/g1 B...- kW (HP) MDX60/61B...-| kW (HP) MDX60/61B...-
5_3%) 5 3% 5_3%)
DRS7184 0.37 (0.5) 0.25 (0.34) 0.37 (0.5) 0005/0015 0.75 (1.0) 0008/0015
DRS71M4 0.55 (0.74) 0.37 (0.5) 0005/0015 0.55 (0.74) 1.1 (1.5) 0011/0015
DRS80S4 0.75 (1.0) 0.55 (0.74) 0.75 (1.0) 0008/0015 1.5 (2.0) 0014/0015
DRS80M4 1.1 (1.5) 0.75 (1.0) 0008/0015 1.1 (1.5) 0011/0015 2.2(3.0) 0022
DRS90M4 1.5 (2.0) 1.1(1.5) 0011/0015 1.5 (2.0) 0014/0015 3.0 (4.0) 0030
DRS90L4 2.2 (3.0) 1.5 (2.0) 0014/0015 2.2 (3.0) 0022 4.0 (5.4) 0040
DRS100M4 3.7 (5.0) 2.2 (3.0) 0022 3.7 (5.0) 5.5(7.4) 0055
[DRS100L4 4.0 (5.4) 3.0 (4.0) 0030 4.0 (5.4) 0040 7.5 (10) 0075
DRS112M4
DRS13254 5.5 (7.4) 4.0 (5.4) 0040 5.5(7.4) 0055 9.2 (12) 0110
DRS132M4 7.5(10) 5.5(7.4) 0055 7.5 (10) 0075 11 (15)
[DRS132MC4 9.2 (12) 7.5 (10) 0075 9.2 (12) 15 (20) 0150
DRS160S4 0110
DRS160M4 11 (15) 9.2 (12) 11 (15) 18.5 (24.8)
[DRS160MC4 15 (20) 11 (15) 0110 15 (20) 0150 22 (30) 0220
DRS180S4
DRS180M4 18.5 (24.8) 15 (20) 0150 18.5 (24.8) 0220 30 (40) 0300
DRS180L4 22 (30) 18.5 (24.8) 22 (30) 37 (50) 0370
DRS180LC4 0220 0300
'DRS200La 30 (40) 22 (30) 30 (40) 45 (60) 0450
DRS22554 37 (50) 30 (40) 0300 37 (50) 0370 55 (74) 0550
DRS225M4 45 (60) 37 (50) 0370 45 (60) 0450 75 (100) 0750
DRS225MC4 55 (74) 45 (60) 0450 55 (74) 0550 90 (120) 0900
DRS315K4%) 110 (148) 90 (120) 0900 110 (148) 1100 - -
DRS31554% 132 (177) 110 (148) 1100 132 (177) 1320 - -
DRS315M4%) 160 (215) 132 (177) 1320 160 (215) 1600 - -
DRS315M4%) 185 (248) 160 (215) 1600 185 (248) 2000 - -
DRS315L4% 200 (268) 160 (215) 1600 200 (268) 2000 - -
DRS315L4% 225 (302) 200 (268) 2000 225 (302) 2500 - -

1) Ohne Drehzahlregelung gilt: f,i, = 0,5 Hz

2) Perhsnt bedeutet, dass der Motor mit erhéhter Leistung betrieben wird (nicht immer mit der doppelten Leistung).

3) Die aufgefiihrten Gerate erlauben im jeweiligen Anwendungsfall Kurzzeitiiberschreitungen bis zur 2fachen Nennlast bei Baugrofie 0
(0005 ... 0014) und bis zur 1,5fachen Nennlast bei den Baugrofien 1 ... 6 (0015 ... 1320). Bei quadratischer Belastung und konstanter
Belastung ohne Uberlast kann jeder Umrichter auch mit erhéhter Dauerausgangsleistung betrieben werden (— Katalog MDX60B/61B,

Kap. Technische Daten). Der Dauerausgangsstrom von 125 % des Geratenennstromes ist nur bei fpyy\ = 4 kHz verfligbar.

4) Maximal zulassige Motordrehzahl np,5 = 2500 1/min
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9.5.13 DRE-Motorauswahl in Schaltungsart Doppelstern/Stern (AC 230/460 V / 60 Hz)

Pomax in kW (HP) fiir Betrieb am MOVIDRIVE® MDX60/61B...-5_3 (AC-400/500-V-Gerite)

Schaltung A /AC 460V AL /AC 230V
Kiihlung Eigen Eigen Fremd Eigen Fremd
frmin - fmax Hz 6-90 10 - 60 0-60" 10 - 120 0-120%
Nmin - Nmax 1/min 180 - 2700 300 - 1800 0-1800 300 - 3600 0 - 3600
Stellbereich 1:15 1:6 = 1:15 1:12 >1:20
Bemessungs- P= Preduziert ) P= Pn . P = Perhahtz) .
Motortyp leistung P,, Mit Mit Mit
kW (HP) kW (HP) MDX60/§1 B...- kW (HP) MDX60/61B...- kW (HP) MDX60/61B...-
5_3%) 5_3%) 5_3%)
DRE8OM4 0.75 (1.0) 0.55 (0.74) 0005/0015 0.75 (1.0) 0008/0015 1.5 (2.0) 0014/0015
DRE90M4 1.1 (1.5) 0.75 (1.0) 0008/0015 1.1(1.5) 0011/0015 2.2 (3.0) 0022
DRE90L4 1.5 (2.0) 1.1 (1.5) 0011/0015 1.5 (2.0) 0014/0015 3.0 (4.0) 0030
DRE100L4 2.2 (3.0) 1.5 (2.0) 0014/0015 2.2 (3.0) 0022 4.0 (5.4) 0040
DRE100LC4 37(5.0 2.2 (3.0) 0022 3.7 (5.0) 0040 5.5(7.4) 0055
DRE112M4 3.7 (5.0)
DRE132M4 5.5 (7.4) 4.0 (5.4) 0040 5.5(7.4) 0055 9.2 (12)
IDRE132MC4 7.5(10) 5.5(7.4) 0055 7.5(10) 0075 11 (15) 0110
DRE160S4
DRE160M4 9.2 (12) 7.5(10) 0075 9.2 (12) 15 (20) 0150
DRE160MC4 0110
Y Py Y v Y SE— 11 (15) 9.2 (12) 11 (15) 18.5 (24.8)
DRE180S4 0110 0220
DRE180M4 15 (20) 11 (15) 15 (20) 0150 22 (30)
DRE180L4 18.5 (24.8) 15 (20) 0150 18.5 (24.8) 0220 30 (40) 0300
DRE180LC4 22 (30) 18.5 (24.8) 0220 22 (30) 37 (50) 0370
DRE200L4 30 (40) 22 (30) 30 (40) 0300 45 (60) 0450
DRE225S4 37 (50) 30 (40) 0300 37 (50) 0370 55 (74) 0550
DRE225M4 45 (60) 37 (50) 0370 45 (60) 0450 75 (100) 0750
DRE315K4%) 110 (148) 90 (120) 0900 110 (148) 1100 132 (177) 1320
DRE31554% 132 (177) 110 (148) 1100 132 (177) 1320 160 (215) 1600
DRE31554% 150 (201) 132 (177) 1320 150 (201) 1600 160 (215) 1600
DRE315M4%) 160 (215) 132 (177) 1320 160 (215) 1600 200 (268) 2000
DRE315M4%) 185 (248) 160 (215) 1600 185 (248) 2000 200 (268) 2000
DRE315L4% 200 (268) 160 (215) 1600 200 (268) 2000 - -
DRE315L4% 225 (302) 200 (268) 2000 225 (302) 2500 - -

1) Ohne Drehzahlregelung gilt: f,i, = 0,5 Hz
2) Pernant bedeutet, dass der Motor mit erhdhter Leistung betrieben wird (nicht immer mit der doppelten Leistung).
3) Die aufgefiihrten Gerate erlauben im jeweiligen Anwendungsfall Kurzzeitiiberschreitungen bis zur 2fachen Nennlast bei BaugrofRe 0 (0005
... 0014) und bis zur 1,5fachen Nennlast bei den BaugréRen 1 ... 6 (0015 ... 1320). Bei quadratischer Belastung und konstanter Belastung
ohne Uberlast kann jeder Umrichter auch mit erhdhter Dauerausgangsleistung betrieben werden (— Katalog MDX60B/61B, Kap. Tech-
nische Daten). Der Dauerausgangsstrom von 125 % des Geratenennstromes ist nur bei fp\y) = 4 kHz verfigbar.

4) Maximal zulassige Motordrehzahl np,5 = 2500 1/min
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9.5.14 DR63-, DV250-, DV280-Motorauswahl in Schaltungsart Doppelstern/Stern (AC 230/460 V / 60 Hz)

P max in kW (HP) fiir Betrieb am MOVIDRIVE® MDX60/61B...-5_3 (AC-400/500-V-Gerite)

Schaltung A /AC 460V A TAC 230V
Kiihlung Eigen Eigen Fremd Eigen Fremd
frmin - fmax Hz 6 - 90 10 - 60 0-60" 10-120 0-120"
Npmin = Nmax 1/min 180 - 2700 300 - 1800 0-1800 300 - 3600 0-3600
Stellbereich 1:15 1:6 = 1:15 1:12 = 1:20
P = Preduziert P=P, P = Perhont’
Bemessungs- . . .
Motortyp leistung P, Mit Mit Mit
kW (HP) kW (HP) MDX60/61B...- | kW (HP)  MDX60/61B...-| kW (HP)  MDX60/61B...-
5 33 5 3% 5 33
DR63S4 0.12 (0.16) 0.18 (0.24)
DR63M4 0.18 (0.24) 0.18 (0.24) . 0.25 (0.34) 0005
DR63L4 0.25 (0.34) 0.18 (0.24) 0005 0.25 (0.34) 0.37 (0.5)
DV250M4%) 55 (74) 45 (60) 0450 55 (74) 0550 90 (120) 0900
DV280S4%) 75 (100) 55 (74) 0550 75 (100) 0750 110 (148) 1100
DV280M4%) 90 (120) 75 (100) 0750 90 (120) 0900 132 (177) 1320

1) Ohne Drehzahlregelung gilt: f,i, = 0,5 Hz

2) Pernsnt bedeutet, dass der Motor mit der Leistung des nachst gréReren Motors (1 Typensprung) betrieben wird, nicht mit der V3fachen

Leistung.

3) Die aufgefiihrten Gerate erlauben im jeweiligen Anwendungsfall Kurzzeitliberschreitungen bis zur 2fachen Nennlast bei Baugréfie 0
(0005 ... 0014) und bis zur 1,5fachen Nennlast bei den BaugréfRen 1 ... 6 (0015 ... 1320). Bei quadratischer Belastung und konstanter
Belastung ohne Uberlast kann jeder Umrichter auch mit erhéhter Dauerausgangsleistung betrieben werden (— Kap. Technische Da-

ten). Der Dauerausgangsstrom von 125 % des Geratenennstromes ist nur bei fpyyy = 4 kHz verfugbar.

4) Maximal zulassige Motordrehzahl np,,, = 2600 1/min
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9.5.15 DRS-Motorauswahl in Schaltungsart Doppelstern (AC 230 V / 60 Hz)

P nax kW (HP) fiir Betrieb am MOVIDRIVE® MDX61B...-2_3 (AC-230-V-Geriite)
Schaltung LA /TAC 230V
Kiihlung Eigen Eigen Fremd
frmin - fmax Hz 6- 90 10 - 60 0-60"
Nrmin = Pmax 1/min 180 - 2700 300 - 1800 0- 1800
Stellbereich 1:15 1:6 >1:15

Bemessungsleistung P, P = Preduziert P=P,

Motortyp kKW (HP) kW (HP) Mit MDX61B...-2_32) kW (HP) Mit MDX61B...-2_32
DRS71D4 0.37 (0.5) 0.25 (0.34) 0.37 (0.5)
DRS71M4 0.55 (0.74) 0.37 (0.5) 0.55 (0.74)
DRS80S4 0.75 (1.0) 0.55 (0.74) 0015 0.75 (1.0) 0015
DRS80M4 1.1 (1.5) 0.75 (1.0) 1.1 (1.5)
DRS90M4 1.5 (2.0) 1.1 (1.5) 1.5 (2.0)
DRS90L4 2.2 (3.0) 1.5 (2.0) 2.2(3.0) 0022
DRS100M4 3.7 (5.0) 2.2 (3.0) 0220 3.7 (5.0) 0037
DRS100L4

4.0 (5.4) 3.0 (4.0) 0037 4.0 (5.4)
DRS112M4 0055
DRS132S4 5.5 (7.4) 4.0 (5.4) 0055 5.5 (7.4)
DRS132M4 7.5 (10) 5.5 (7.4) 7.5 (10) 0075
DRS132MC4 9.2 (12) 7.5 (10) 0075 9.2 (12)
DRS160S4 0110
DRS160M4 11 (15) 9.2 (12) 11 (15)
DRS160MC4 0110

15 (20) 11 (15) 15 (20) 0150
DRS180S4
DRS180M4 18.5 (24.8) 15 (20) 0150 18.5 (24.8) 0220
DRS180L4 22 (30) 18.5 (24.8) 22 (30)
DRS180LC4 0220

30 (40) 22 (30) 30 (40) 0300
DRS200L4
DRS225S4 37 (50) 30 (40) 0300 -

1) Ohne Drehzahlregelung gilt: f,i, = 0,5 Hz

2) Die aufgefiihrten Gerate erlauben im jeweiligen Anwendungsfall Kurzzeitiiberschreitungen bis zur 1,5fachen Nennlast. Bei quadra-
tischer Belastung und konstanter Belastung ohne Uberlast kann jeder Umrichter auch mit erhéhter Dauerausgangsleistung betrieben
werden (— Katalog MDX60B/61B, Kap. Technische Daten). Der Dauerausgangsstrom von 125 % des Geratenennstromes ist nur bei
fewm = 4 kHz verfugbar.
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9.5.16 DRE-Motorauswahl in Schaltungsart Doppelstern (AC 230 V / 60 Hz)

Schaltung
Kiihlung
fmin - fmax

Nmin = Nmax

Stellbereich
Motortyp

DRE80M4
DRE90M4
DRE9014
DRE100L4
DRE100LC4
DRE112M4
DRE132M4
DRE132MC4
DRE160S4
DRE160M4
DRE160MC4
DRE180S4
DRE180M4
DRE180L4
DRE180LC4
DRE200L4
DRE22554

1) Ohne Drehzahlregelung gilt: f,i, = 0,5 Hz

P max kW (HP) fiir Betrieb am MOVIDRIVE® MDX61B...-2_3 (AC-230-V-Geriite)

Hz
1/min

Bemessungsleistung P,
kW (HP)
0.75 (1.0)
1.1 (1.5)
1.5 (2.0)
2.2 (3.0)

3.7 (5.0)
5.5 (7.4)
7.5 (10)
9.2 (12)
11 (15)

15 (20)
18.5 (24.8)
22 (30)
30 (40)
37 (50)

kW (HP)
0.55 (0.74)
0.75 (1.0)

1.1 (1.5)

1.5 (2.0)

2.2 (3.0)
4.0 (5.4)
5.5 (7.4)
7.5 (10)
9.2 (12)

11 (15)
15 (20)
18.5 (24.8)
22 (30)
30 (40)

A 7AC 230V

Eigen
6-90
180 - 2700
1:15

P= Preduziert
Mit MDX61B...-2_32)

0015

0022

0055
0075
0110

0150
0220

0300

Eigen
10 - 60
300 - 1800
1:6

kW (HP)
0.75 (1.0)
1.1 (1.5)
1.5 (2.0)
2.2 (3.0)

3.0 (4.0)
5.5 (7.4)
7.5 (10)
9.2 (12)
11 (15)

15 (20)
18.5 (24.8)
22 (30)
30 (40)

Fremd

0-60"
0 - 1800

2115
P=P,
Mit MDX61B.

0015

0022
0037
0055

0075

0110

0150
0220

0300

.2 32

2) Die aufgefiihrten Gerate erlauben im jeweiligen Anwendungsfall Kurzzeitiiberschreitungen bis zur 1,5fachen Nennlast. Bei quadra-
tischer Belastung und konstanter Belastung ohne Uberlast kann jeder Umrichter auch mit erhéhter Dauerausgangsleistung betrieben
werden (— Katalog MDX60B/61B, Kap. Technische Daten). Der Dauerausgangsstrom von 125 % des Geratenennstromes ist nur bei
fewm = 4 kHz verfugbar.
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9.6 Motorauswahl fiir asynchrone Drehstrom- und Servomotoren (CFC)

1

HINWEIS

Durch die Inbetriebnahmefunktion der Engineering-Software MOVITOOLS®
MotionStudio wird die Drehmomentgrenze (M-Grenze) automatisch eingestellt. Dieser
automatisch eingestellte Wert darf nicht erhéht werden!

SEW-EURODRIVE empfiehlt, fir die Inbetriebnahme immer die neueste
MOVITOOLS® MotionStudio-Version zu verwenden. Die neueste MOVITOOLS®
MotionStudio-Version finden Sie zum Download auf unserer Homepage (www.sew-
eurodrive.de).

9.6.1 Motoreigenschaften

Die Eigenschaft des Antriebs in den CFC-Betriebsarten ist die Fahigkeit, das Drehmo-
ment direkt und schnell zu regeln. Damit wird eine hohe dynamische Uberlastfahigkeit
(mehr als 3 x Myj) und ein sehr hoher Drehzahl- und Regelbereich (bis 1:5000) erreicht.
Drehzahlrundlauf und Positioniergenauigkeit erfiillen die hohen Anforderungen der Ser-
votechnik. Realisiert wird dieses Verhalten durch die feldorientierte Regelung. Die
Stromkomponenten fiir die Magnetisierung (ly) und fir die Drehmomentbildung (I;) wer-
den getrennt geregelt. Voraussetzung der CFC-Betriebsarten ist, dass immer ein Geber
am Motor vorhanden sein muss.

Fur die Rechnung des Motormodells benétigt der Umrichter genaue Angaben Uber den
angeschlossenen Motor. Diese Daten stellt die Engineering-Software MOVITOOLS®
MotionStudio mit der Inbetriebnahmefunktion zur Verfliigung. Die CFC-Betriebsarten
sind nur mit den in den folgenden Kapiteln dokumentierten SEW-Motoren mdglich, nicht
mit anderen SEW-Motoren oder Fremdmotoren. Fiir die 4-poligen SEW-Motoren sind
die notwendigen Motordaten fiir die CFC-Betriebsarten im MOVIDRIVE® gespeichert.

9.6.2 Magnetisierungsstrom

Dynamische Antriebe, die ohne Zeitverzdégerung beschleunigen sollen, werden auch im
Stillstand ohne Last bestromt, es flie3t dann der Magnetisierungsstrom |y4. Bei Anwen-
dungen mit standig freigegebener Endstufe, beispielsweise in der Betriebsart CFC &
M-REGELUNG, muss der Umrichter diesen Strom dauerhaft liefern kdnnen. Besonders
bei groRen Motoren mit einer Schlupffrequenz < 2 Hz missen Sie anhand der Dia-
gramme im Kapitel "Belastbarkeit der Gerate bei kleinen Ausgangsfrequenzen" prifen,
ob der Umrichter den Strom liefern kann. Priifen Sie auch, ob der Motor thermisch dafir
geeignet ist (Fremdlifter). Den Magnetisierungsstrom |4 kénnen Sie den Motorentabel-
len entnehmen.
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9.6.3 CFC-Betrieb mit Drehzahlregelung

Eine Unterscheidung hinsichtlich der Belastungsarten quadratisch, dynamisch und sta-
tisch ist bei der Projektierung fir die Betriebsart CFC nicht sinnvoll. Die Projektierung
eines Asynchronmotors im CFC-Betrieb richtet sich nach folgenden Anforderungen:

1.

Effektiver Drehmomentbedarf bei mittlerer Drehzahl der Anwendung.

Mefr < MN_Mot
Der Punkt muss unterhalb der Kennlinie fir das Dauerdrehmoment liegen. Wenn
dieser Arbeitspunkt unter der Kennlinie der Eigenkihlung liegt, wird keine FremdIuf-
tung bendtigt.

. Maximal benétigtes Drehmoment Uber den Drehzahlverlauf.

Mmax < Mdyn_Mot

Dieser Arbeitspunkt muss unterhalb der Kennlinie fir das maximale Drehmoment
der Motor-MOVIDRIVE®-Kombination liegen.

Maximaldrehzahl

Die Maximaldrehzahl des Motors sollte nicht héher als das 1,4fache der Eckdrehzahl
projektiert werden. Das zur Verfigung stehende Maximalmoment betréagt dann noch
ca. 110 % des Dauernennmomentes des Motors und bei Dreieckschaltung ist die
eintreibende Drehzahl fiir das nachfolgende Getriebe noch kleiner 3000 1/min.

Nmax < 1,4 % ngg < 3000 1/min

9.6.4 Kiihlung des Motors

Die Selbstkiihlung der Asynchronmotoren basiert auf dem Eigenlifter und ist somit
drehzahlabhangig. Bei kleinen Drehzahlen und Stillstand erfolgt keine Kiihlung durch
den Eigenlifter. Im Falle von hoher statischer Last oder hohem effektiven Drehmoment
kann eine Fremdkihlung notwendig sein.
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9.6.5 CFC-Betrieb mit Momentenregelung (CFC&M-REGELUNG)

Diese Betriebsart ermoglicht im Grunddrehzahlbereich (n < nggy) die direkte Drehmo-
mentregelung des Asynchronmotors. Die Sollwertquellen des drehzahlgeregelten CFC-
Betriebes kénnen auch fiir die Momentenregelung verwendet werden. Alle Drehzahl-
sollwertquellen (aufRer Bussollwerte) werden als Stromsollwertquellen interpretiert. Bei
Feldbusansteuerung ist ein Prozessdatenwort mit "Strom" zu belegen. Die Einstellun-
gen zur Bewertung des Analogeingangs (— P11_, Parameterbeschreibung) bleiben
ebenfalls wirksam. Die Festsollwerte (P16_, P17_) kénnen wahlweise in den Einheiten
(1/min) oder (%lN Umrichter) €iNgegeben werden (— MOVITOOLS® MotionStudio®).

Es gilt folgender Zusammenhang zwischen den Einheiten:
3000 1/min = 150 % Umrichter-Nennstrom

Das Drehmoment an der Abtriebswelle des Motors konnen Sie flir den Grunddrehzahl-
bereich (n < ngg) mit den folgenden Formeln berechnen:

Bei Vorgabe eines Sollwertes fir das Motordrehmoment in %Iy_ymrichter:

M= kT X IN_Umrichter x Sollwert

1477199499
Bei Vorgabe eines Sollwertes fiir das Motordrehmoment in 1/min:
Sollwert
M =ky x1,5x1 i X —
T N_Umrichter 3000 1/min
1477203211
IN_Umrichter = Ausgangs-Nennstrom des Umrichters
kTt = Drehmomentkonstante = M, / 15 ,

M, und Iy , sind motorspezifische GréRen. Die Werte der Drehmomentkonstan-
ten ky und der motorspezifischen Grofen M, und Iy , kdnnen Sie den Motoren-
tabellen entnehmen. -

Der Umrichter muss auer dem drehmomentbildenden Strom I, auch den Magnetisie-
rungsstrom |y liefern. Den tatsachlich flieRenden Umrichterausgangsstrom lges konnen
Sie mit den folgenden Formeln berechnen:

Bei Vorgabe eines Sollwertes fiir das Motordrehmoment in %ly_ymrichter:

2
lges = \/(SO/lwert X IN_Umrichter) + ICZI_N

1477206667
Bei Vorgabe eines Sollwertes fiir das Motordrehmoment in 1/min:
2
2
Iges = [SOI/WG"[ X 1,5 X IN_Umrichter X m] + ld_N
1477274379
Il n = Nennwert des drehmomentbildenden Stromes laut Motorentabelle
la n = Nennwert des Magnetisierungsstromes laut Motorentabelle
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9.6.6 Asynchrone Servomotoren DRL

Hohe Leistungs-
ausbeute

Einteilung in
Drehzahlklassen

StandardméanBig mit
sin/cos-Geber

Standardméanig mit
Motorschutz TF
oder TH

StandardmaéBig
Wérmeklasse 155

(F)

Dynamikpaket 1
und 2

Speziell fiir den Betrieb mit MOVIDRIVE® in den CFC-Betriebsarten bietet SEW-
EURODRIVE die asynchronen Servomotoren der Baureihe DRL an. Diese Motoren
zeichnen sich durch folgende Eigenschaften aus:

Die optimale Wicklung der DRL-Motoren ermdglicht eine hohe Leistungsausbeute.

Die DRL-Motoren werden in vier Drehzahlklassen geliefert. Dies gewahrleistet optimale
Nutzung der Drehmomente und Drehzahlen.

Die DRL-Motoren sind standardmaRig mit einem hochauflésenden sin/cos-Geber
(EST7S, EG7S) ausgerustet.

Die Wicklungstemperatur der drei Motorphasen wird mit Thermofiihlern (TF) Gberwacht.
Der Thermofiihler kann auf den TF/TH-Eingang des MOVIDRIVE® gefiihrt werden. Die
thermische Uberwachung erfolgt dann durch das MOVIDRIVE®, es wird kein zusatz-
liches Uberwachungsgerét benétigt.

Anstelle von Thermofiihlern kénnen auch Bimetallschalter (TH) verwendet werden. Die
Bimetallschalter werden ebenfalls auf den TF/TH-Eingang gefihrt.

Die DRL-Motoren sind standardmaRig mit Materialien der Warmeklasse 155 (F) gebaut.

Die DRL-Motoren sind in zwei Dynamikpaketen erhéltlich. Die Motoren unterscheiden
sich in ihrer Uberlastfahigkeit zum Motornennmoment.

+ Dynamikpaket 1: 190 % - 220 % Motornennmoment
+ Dynamikpaket 2: 300 % - 350 % Motornennmoment

Im CFC-Betrieb konnen wahlweise DRS-, DRE-, DRP-Motoren oder DRL-Motoren ein-
gesetzt werden. Um die Vorteile des CFC-Betriebes optimal zu nutzen, empfiehlt SEW-
EURODRIVE den Einsatz der DRL-Motoren.

Vorteil Nachteil

Geringere Eckdrehzahl als der
DRL-Motor.

Die Leistungsausbeute des Motors
liegt unter der
Bemessungsleistung.

CFC-Betrieb mit DRS-, DRE-, DRP-

Bezogen auf die Leistungsaus-
Motor Motorauswahl

beute ist die Massentragheit gro-
Rer als bei den DRL-Motoren.

Motor in Standardausfiihrung

Bei einigen Umrichter-Motor-Kom-

binationen ist das maximale Dreh-

moment wegen der mechanischen
Festigkeit begrenzt.

Hoéhere Eckdrehzahl
als DRS-, DRE-, DRP-Motor.

Zumeist um einen Typensprung
héhere Leistungsausbeute.

Kein IEC-Normmotor

CFC-Betrieb mit DRL-Motor

Motorauswahl Bezogen auf die Leistungsaus-

beute niedrigere Massentragheit.
Motor ist fur den dynamischen

Hoherer Strombedarf durch die
héhere Leistungsausbeute, des-
halb muss ein gréRerer Umrichter

Betrieb konstruiert. zugeordnet werden.
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Projektierung
Motorauswahl fur asynchrone Drehstrom- und Servomotoren (CFC)

9.6.7 Motortabelle DRL

ny  Motor Pn My N lgn g kr D Dr% et Jaw
1/min kW | Nm(bin) | A A A Nm/A (lb in/A), Nm (Ibin) Nm (Ibin) 104 kgm?
DRL71S4 0.37 27(24) 118 | 102 062 | 266 (23.5) 5 (44) 8.5 (75) 49 6.2
DRL71M4 0.55 4 (35) 16 136 080 | 2.93(25.9) 7 (62) 14 (124) 7.1 8.4
DRL80S4 0.75 65(58) 215 | 195 0.88 | 3.33(29.5) 10 (89) 25 (221) 14.9 19.4
DRL8OM4 1.1 9.5 (84) 29 | 264 110 | 360(31.9) | 14(124) 30 (266) 215 26
DRLO0L4 22 5(133) = 4.8 | 414 221 | 363(321) | 25(221) 46 (407) 435 495
DRL100L4 22 26(230) 850 805 268 | 3.23(28.6) | 40 (354) 85 (752) 68 74
DRL13254 55 42((372) | 126 119 407 | 352(31.2)  80(708) | 150(1328) = 190 200
DRL132MC4| 9.2 56 (496) 176 | 154 7.50 | 3.63(32.1) | 130 (1151) | 200 (1770) = 340 355
1200 DRL160M4 1 85(752) 255 | 242 805 | 3.51(31.1) | 165(1460) | 280 (2478) = 450 500
DRL160MC4 15 90 (797) 28 | 251 | 109 | 3.58(31.7)  185(1637)  320(2832) 590 640
DRL180S4 15 120(1062) 345 332 108 | 3.62(32.0) | 210(1859) | 380(3363) 900 1030
DRL180M4 | 185 | 135(1195) | 38 | 361 | 11.3 | 3.74(33.1) 250 (2213) 430(3806) 1110 1250
DRL180L4 22 | 165(1460) | 47 | 449 | 14.8  3.67(32.5) | 320(2832) | 520 (4602) = 1300 1440
DRL180LC4 | 30 | 175(1549) | 52 | 46.8 | 17.1 | 3.74(33.1) 420 (3717) 600 (5310) = 1680 1910
DRL200L4 30 | 200(1770) | 58.5 | 56.0 | 17.8  3.57(31.6) @ 475(4204) @ 680 (6019) | 2360 2590
DRL225S4 37 | 250(2213) | 72 | 681 | 234  3.67(325) 520 (4602) 770 (6815) | 2930 3160
DRL225MC4| 55 | 290(2567) | 89 | 78.6 | 29.2 = 3.69(32.7) 770(6815) 1100 (9736) 4330 4560
DRL71S4 0.37 27(4) 163 | 140 086 | 1.92(17.0) 5 (44) 8.5 (75) 49 6.2
DRL71M4 0.55 4 (35) 220 190 111 | 211 (18.7) 7 (62) 14 (124) 7.1 8.4
DRL80S4 0.75 6.5(58) 296 | 271 122 | 240(21.2) 10 (89) 25 (221) 14.9 19.4
DRL8OM4 1.1 95(84)  4.00 | 365 152 | 260(23.0) | 14(124) 30 (266) 215 26
DRLO0L4 2.2 (133) 660 567 3.02 | 265(235) | 25(221) 46 (407) 435 495
DRL100L4 2.2 6(230) | 11.40 11.00 3.66 | 2.36(20.9) | 40 (354) 85 (752) 68 74
DRL132S4 55 2(372) 17.80 169 | 575 | 249(22.0) | 80(708) | 150(1328) 190 200
DRL132MC4| 9.2 56 (496) 2490 219 106 | 256(22.7) | 130 (1151) | 200 (1770) = 340 355
1700 DRL160M4 11 5(752)  35.00 335 111 | 2.54(22.5) | 165(1460) 280 (2478) = 450 500
DRL160MC4 15 0(797) 36.00 323 @ 14.0 | 2.78(24.6) | 185(1637)  320(2832) 590 640
DRL180S4 15 120(1062) 47.50 456 148 | 2.63(23.3) | 210(1859) | 380(3363) 900 1030
DRL180M4 | 185 | 135(1195) | 52.00 501 | 157 | 2.70(23.9) 250 (2213) 430 (3806) 1110 1250
DRL180L4 22 | 165(1460) | 63.00 | 61.3 | 20.2 = 2.69(23.8) | 320(2832) | 520 (4602) & 1300 1440
DRL180LC4 | 30 | 175(1549) | 72.00 657 | 241 = 2.66(23.5) 420 (3717) 600 (5310) = 1680 1910
DRL200L4 30 | 200(1770) | 80.60 | 78.4 | 250  2.55(22.6) 475 (4204) @ 680 (6019) | 2360 2590
DRL225S4 37 | 245(2168) | 97.00 | 92 | 322  2.66(23.5) 520 (4602) @770 (6815) | 2930 3160
DRL225MC4| 55 280 (2478) 130.00| 114 | 439 @ 245(21.7) | 770(6815) | 1100 (9736) | 4330 4560
DRL71S4 0.37 6(23) 200 170 1.08 | 1.53(13.5) 4.9 (43) 6.2 (55) 49 6.2
DRL71M4 0.55 8(34) 270 225 139 | 1.69(15.0) 7.1 (63) 8.4 (74) 7.1 8.4
DRL80S4 0.75 6.2(55) @ 359 | 322 | 152 1.92(17.0) | 14.9(132) | 194 (172) | 14.9 19.4
DRL8OM4 1.1 9.5(84) | 5.00 | 460 | 1.91  207(18.3) | 21.5(190) | 26(230) 215 26
DRLO0L4 2.2 15(133) | 840 | 7.21 | 384 @ 2.08(184) 43.5(385) | 49.5(438) | 435 49.5
DRL100L4 2.2 25(221) 140 | 134 463 | 187(16.6) | 68 (602) 74 (655) 68 74
DRL132S4 55 41(363) | 214 203 7.07 | 202(17.9)  190(1682) @ 200 (1770) | 190 200
DRL132MC4| 9.2 52 (460) 288 | 25.0 13.0 | 2.08(18.4) | 340(3009) | 355(3142) 340 355
2100 DRL160M4 11 85(752) 440 | 421 140 | 202(17.9) | 450 (3983) | 500 (4425) = 450 500
DRL160MC4 15 88 (779) 480 | 428 189 | 206(18.2) | 590 (5222) | 640 (5664) 590 640
DRL180S4 15 110 (974) | 55.3 | 527 | 18.7 = 2.09(18.5) | 900 (7966) | 1030 (9116) 900 1030
DRL180M4 | 185 | 130(1151) | 640 604 | 19.6 | 2.15(19.0) 1110 (9824) 1250 (11063) 1110 1250
DRL180L4 22 | 160(1416) | 78.0 | 75.8 | 25.8 = 2.11(18.7) |1300 (11506) 1440 (12745) 1300 1440
DRL180LC4 | 30 | 170(1505) | 87.0 @ 79.1 | 29.8 = 2.15(19.0) 1680 (14869) 1910 (16905) 1680 1910
DRL200L4 30 | 195(1726) | 99.0 | 946 | 30.9  2.06(18.2) 2360 (20888) 2590 (22923) 2360 2590
DRL225S4 37 | 235(2080) | 119 | 111 | 40.6  2.11(18.7) 2930 (25933) 3160 (27968) 2930 3160
DRL225MC4| 55 | 265(2345) | 142 | 125 | 50.8 @ 2.12(18.8) 4330 (38324) 4560 (40359) 4330 4560
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Motorauswahl fiir asynchrone Drehstrom- und Servomotoren (CFC) EEEE
-_—
ny  Motor Pm My In 1 Ig ky Mmax Mmax JIm J
q_n _n Dyn1 Dyn2 ot BMot
1/min kW  Nm(bin) A A A Nm/A(lbin/A) Nm(lbin) Nm (Ibin) 104 kgm?
DRL71S4 0.37 25(22) 268 | 226 149 | 1.11(9.8) 5 (44) 8.5 (75) 4.9 6.2
DRL71M4 0.55 3.6 (32) 3.55 | 2.96 1.93 1.21 (10.7 7 (62) 14 (124) 71 8.4
DRL80S4 0.75 6 (53) 482 | 4.32 2.10 1.39 (12.3 10 (89) 25 (221) 14.9 19.4
DRL80M4 1.1 8.8 (78) 6.50 @ 5.86 2.63 1.50 (13.3 14 (124) 30 (266) 21.5 26
DRL90L4 2.2 14 (124) 11.0 9.19 5.25 1.52 (13.5 25 (221) 46 (407) 43.5 49.5
DRL100L4 2.2 21 (186) 16.6 15.4 6.35 1.36 (12.0 40 (354) 85 (752) 68 74
DRL132S4 5.5 35 (310) 255 | 244 10.0 1.43 (12.7 80 (708) 150 (1328) 190 200
DRL132MC4 9.2 42 (372) 34.8 284 18.4 1.48 (13.1 130 (1151) | 200 (1770) 340 355
3000 DRL160M4 11 79 (699) 280 (2478) 450 500
(

DRL160MC4 15 83 (735) 59.0 | 51.8 | 243 1.60 (14.2
DRL180S4 15 100 (885) | 70.1 | 65.9 | 25.7 1.52 (13.5
DRL180M4 18.5 105(929) | 73.0 | 676  27.2 1.55 (13.7
DRL180L4 22 130 (1151) | 90.0 | 83.8 @ 35.0 1.55 (13.7
DRL180LC4 30 140 (1239) | 105 91 41.8 1.563 (13.5

185 (1637) | 320 (2832) 590 640

210 (1859) | 380 (3363) 900 1030
250 (2213) | 430 (3806) 1110 1250

)
)
)
)
320 (2832) | 520 (4602) | 1300 1440
)
)
)
)

420 (3717) | 600 (5310) 1680 1910
475 (4204) | 680 (6019) 2360 2590
520 (4602) | 770 (6815) 2930 3160
770 (6815) | 1100 (9736) | 4330 4560

DRL200L4 30 165 (1460) 118 112 43.3 1.47 (13.0
DRL225S4 37 195 (1726) = 139 127 56.0 1.563 (13.5
DRL225MC4 55 220 (1947) = 188 156 76 1.41 (12.5

)
)
)
)
)
)
)
57.0 | 53.9 | 193 | 1.47(13.0) 165 (1460
)
)
)
)
)
)
)
)
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==== Motorauswahl fur asynchrone Drehstrom- und Servomotoren (CFC)

9.6.8 Kombinationsiibersichten DRL-Motoren mit MOVIDRIVE® B (Netzspannung 400 V)
Nenndrehzahl ny = 1200 1/min, Dynamikpaket 1
Zuordnung MOVIDRIVE® MDX61B0005-5A3 ... MDX61B0110-503 (BaugréRe 0 — 2):

MOVIDRIVE® MDX61B...-5_3 (AC-400/500-V-Gerite) in den CFC-Betriebsarten (P700)

Motor 0005 0008 0011 0014 0015 0022 0030 0040 0055 0075 0110
Mmax Nm 5 5
DRL71S4 (Ibin) (44) (44)
Ngck  1/min 834 843
Mmax Nm 7 7
DRL71M4 (Ibin) (62) (62)
Ngck  1/min 849 849
Mmax Nm 10 10
DRL80S4 (Ibin) (89) (89)
Ngck  1/min 914 914
Mmax Nm 14 14 14 14
DRL80M4 (Ibin)  (124) (124) (124) (124)
Ngek  1/min 890 966 984 984
Mmax Nm 25 19.7 25 25
DRL90L4 (Ibin) (221) (174)  (221) (221)
Ngck  1/min 978 996 990 1037
Mmax Nm 257 331 40
DRL100L4 (Ibin) (227)  (293)  (354)
Ngek  1/min 1166 1084 1043
Mmax Nm 48.2 64.8 80 80
DRL132S4 (Ib in) (427) (574)  (708)  (708)
Ngck  1/min 1049 966 903 908
Mmax Nm 80.9 125
DRL132MC4 (Ibin) (716)  (1106)
Ngck  1/min 1059 947
Mmax Nm 123
DRL160M4 (Ibin) (1089)
Neck  1/min 1032
Mmax Nm 119
DRL160MC4 (Ibin) (1053)
Neck  1/min 1085
Mmax Nm 125
DRL180S4 (Ibin) (1106)
Ngek  1/min 1125

Zuordnung MOVIDRIVE® MDX61B0150-503 ... MDX61B1320-503 (BaugréRe 3 — 6):
MOVIDRIVE® MDX61 B...-5_3 (AC-400/500-V-Gerate) in den CFC-Betriebsarten (P700)

Motor 0150 0220 0300 0370 0450 0550 0750 0900 1100 1320
Mmax Nm 130
DRL132MC4 (Ibin) ~ (1151)
Neck  1/min 996
Mmax Nm 165 165
DRL160M4 (Ibin) = (1460) (1460)
Neck  1/min 931 940
Mmax Nm 164 185 185
DRL160MC4 (Ibin) = (1452) (1637) (1637)
Ngek  1/min 1006 1032 1032
Mmax Nm 170 210
DRL180S4 (Ibin) ~ (1505) (1859))

Ngek  1/min 1063 1067
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Projektierung

MOVIDRIVE® MDX61B...

-5_3 (AC-400/500-V-Gerate) in den CFC-Betriebsarten (P700)

Motor 0150 0220 0300 0370 0450 0550 0750 0900 1100 1320
Mmax Nm 174 250 250
DRL180M4 (bin) ~ (1540) (2213) = (2213)
Nee  1/min 1069 999 1065
Mmax Nm 171 255 320 320
DRL180L4 (bin) ~ (1513) (2257) (2832) (2832)
Nee  1/min 1089 1022 999 1062
Mmax Nm 243 324 397 420
DRL180LC4 (Ib in) (2151)  (2868) (3514) (3717)
Nee  1/min 1065 ~ 1009 952 979
Mmax Nm 239 317 388 475
DRL200L4 (Ib in) (2115) ~ (2806)  (3434)  (4204)
Nee  1/min 1128 1066 1000 925
Mmax Nm 319 393 484 520
DRL225S4 (Ib in) (2823) (3478) (4284) (4602)
Nee  1/min 1110 1069 1110 1025
Mmax Nm 466 558 700 770
DRL225MC4 (Ib in) (4124) (4939) (6196) (6815)
Neck  1/min 1031 996 937 937
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Motorauswahl fur asynchrone Drehstrom- und Servomotoren (CFC)

Nenndrehzahl ny = 1200 1/min, Dynamikpaket 2
Zuordnung MOVIDRIVE® MDX61B0005-5A3 ... MDX61B0110-503 (BaugréBe 0 — 2):

MOVIDRIVE® MDX61 B...-5_3 (AC-400/500-V-Gerate) in den CFC-Betriebsarten (P700)

Motor 0005 0008 0011 0014 0015 0022 0030 0040 0055 0075 0110
Mmax Nm 8.5 8.5
DRL71S4 (Ibin) (75) (75)
Ngek  1/min 457 457
Mmax Nm 11.6 14 14
DRL71M4 (bin)  (103)  (124) (124)
Ngck  1/min 521 369 369
Mmax Nm 13 15.7 20.4 25 19.7 25
DRL80S4 (Ib in) (115)  (139) (181) (221) (174) (221)
Ngck  1/min 738 613 386 181 416 181
Mmax Nm 14 17.1 22.4 29.2 217 30
DRL80M4 (bin)  (124)  (151) (198) (258) (192)  (266)
Ngck  1/min 890 808 668 498 691 480
Mmax Nm 274 19.7 28.4 36.8 46
DRL90L4 (Ibin) (243) (174)  (251) (326) (407)
Ngk  1/min 896 996 884 773 650
Mmax Nm 253 33.1 45.7 60.5 77.8
DRL100L4 (Ibin) (224) (293) (404) (535) (689)
Ngek  1/min 1166 1084 949 785 609
Mmax Nm 48.2 64.8 83.8 126
DRL132S4 (Ibin) (427) (574) (742) (1115)
Ngck  1/min 1049 966 874 664
Mmax Nm 80.9 125
DRL132MC4 (Ibin) (716)  (1106)
Ngck  1/min 1059 947
Mmax Nm 123
DRL160M4 (Ibin) (1089)
Ngck  1/min 1032
Mmax Nm 119
DRL160MC4 (Ibin) (1053)
Neck  1/min 1085
Mmax Nm 125
DRL180S4 (Ibin) (1106)
Neck  1/min 1125

Zuordnung MOVIDRIVE® MDX61B0150-503 ... MDX61B1320-503 (Baugrole 3 — 6):

MOVIDRIVE® MDX61 B...-5_3 (AC-400/500-V-Gerate) in den CFC-Betriebsarten (P700)

Motor 0150 0220 0300 0370 0450 0550 0750 0900 1100 1320
Mmax Nm 150
DRL132S4 (Ibin) ~ (1328)
Ngek  1/min 561
Mmax Nm 169 200
DRL132MC4 (Ibin) ~ (1496) (1770)
Ngek  1/min 835 752
Mmax Nm 167 241 280
DRL160M4 (Ibin) ~ (1478) (2133) (2478)
Ngck  1/min 922 747 663
Mmax Nm 164 240 314 320
DRL160MC4 (lbin) ~ (1452) (2124) (2779) (2832)
Ngck  1/min 1006 870 742 733
Mmax Nm 170 248 326 380
DRL180S4 (lbin) ~ (1505) (2195) (2885) (3363)
Ngck  1/min 1063 940 821 738
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Motorauswahl fur asynchrone Drehstrom- und Servomotoren (CFC)

Motor MOVIDRIVE® MDX61 B...-5_3 (AC-400/500-V-Gerate) in den CFC-Betriebsarten (P700)
0150 0220 0300 0370 0450 0550 0750 0900 1100 1320
Mmax Nm 174 255 335 409 430
DRL180M4 (Ibin) ~ (1540) (2257) (2965) (3620) (3806)
Ngek  1/min 1069 979 886 800 777
Mmax Nm 171 255 337 413 505 520
DRL180L4 (Ibin) ~ (1513) (2257) (2983) (3655) (4470) (4602)
Ngck  1/min 1089 1022 952 886 806 793
Mmax Nm 243 324 397 488 578 600
DRL180LC4 (Ib in) (2151)  (2868) (3514) (4319) (5116) (5310)
Ngck  1/min 1065 1009 952 879 810 793
Mmax Nm 239 317 388 475 561 680
DRL200L4 (Ibin) (2115) (2806) (3434) (4204) (4965) (6019)
Ngck  1/min 1128 1066 1000 925 847 753
Mmax Nm 319 393 484 574 713 770
DRL225S4 (Ibin) (2823) (3478) (4284) (5080) (6311) (6815)
Ngck  1/min 1110 1069 1010 955 864 829
Mmax Nm 466 558 700 922 1089 1100
DRL225MC4 (Ib in) (4124) (4939) (6196) (8160) (9638) (9736)
Ngck  1/min 1031 996 937 843 776 773
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Motorauswahl fur asynchrone Drehstrom- und Servomotoren (CFC)

Nenndrehzahl ny = 1700 1/min, Dynamikpaket 1
Zuordnung MOVIDRIVE® MDX61B0005-5A3 ... MDX61B0110-503 (BaugroBe 0 — 2):

MOVIDRIVE® MDX61 B...-5_3 (AC-400/500-V-Gerate) in den CFC-Betriebsarten (P700)

Motor 0005 0008 0011 0014 0015 0022 0030 0040 0055 0075 0110
Mmax Nm 5 5
DRL71S4 (Ibin) (44) (44)
Ngck  1/min 1347 1347
Mmax Nm 7 7
DRL71M4 (Ib in) (62) (62)
Ngck  1/min 1347 1347
Mmax Nm 9.1 10 10
DRL80S4 (Ib in) (81) (89) (89)
Ngck  1/min 1429 1447 1500
Mmax Nm 14 14 14 14
DRL80M4 (Ib in) (124) (124) (124) (124)
Ngck  1/min 1441 1564 1412 1564
Mmax Nm 19.8 25 25
DRL90L4 (Ib in) (175)  (221)  (221)
Ngk  1/min 1429 1400 1564
Mmax Nm 23.3 32.8 40 40
DRL100L4 (Ib in) (206)  (290) (708)  (708)
Ngek  1/min 1669 1558 1517 1529
Mmax Nm 44.6 58.4 80
DRL132S4 (Ib in) (395) (517) (708)
Ngck  1/min 1547 1464 1362
Mmax  Nm 86.2
DRL132MC4 (Ib in) (763)
Ngck  1/min 1528
Mmax Nm 87.3
DRL160M4 (Ib in) (773)
Ngck  1/min 1573

Zuordnung MOVIDRIVE® MDX61B0150-503 ... MDX61B1320-503 (BaugréBe 3 — 6):

MOVIDRIVE® MDX61B...-5_3 (AC-400/500-V-Gerite) in den CFC-Betriebsarten (P700)

Motor 0150 0220 0300 0370 0450 0550 0750 0900 1100 1320
M., Nm 17 130
DRL132MC4 (bin)  (1036)  (1151)
Neg  1min 1425 1484
M. Nm 19 165
DRL160M4 (bin)  (1053) (1460)
Nk 1/min 1476 1353
My Nm 124 184 185
DRL160MC4 (bin)  (1097) (1629)  (1637)
Neg«  1/min 1406 1278 1362
M. Nm 121 179 210 210
DRL180S4 (bin)  (1071) (1584) (1859) (1859)
Neq  1/min 1586 1485 1498 1529
My NM 181 240 250 250
DRL180M4 (Ibin) (1602)  (2124) (2213)  (2213)
Neg  1/min 1500 1421 1517 1530
M., Nm 181 243 299 320
DRL180L4 (Ibin) (1602)  (2151) (2646) (2832) (2832)
Neg  1/min 1497 1441 1381 1464 1507
M., Nm 224 278 344 420
DRL180LC4 (Ibin) (1983) (2461) (2956) (3620) (3717)
Neg  1/min 1534 1487 1427 1361 1441
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Motorauswahl fur asynchrone Drehstrom- und Servomotoren (CFC)

MOVIDRIVE® MDX61B...-5_3 (AC-400/500-V-Gerite) in den CFC-Betriebsarten (P700)

Motor 0150 0220 0300 0370 0450 0550 0750 0900 1100 1320
Mmax Nm 221 273 336 399 475
DRL200L4 (Ib in) (1956) (2416)  (2974) (3531)  (4201)
Nggk  1/min 1621 1566 1496 1424 1332
Mmax Nm 279 346 412 515 520
DRL225S4 (Ib in) (2469)  (3062) (3647) (4558)  (4602)
Nggk  1/min 1576 1529 1476 1391 1467
Mmax Nm 453 606 719 770
DRL225MC4 (Ib in) (4009) (5364) (6364) (6815)
Nggk  1/min 1576 1494 1429 1447
Nenndrehzahl ny = 1700 1/min, Dynamikpaket 2
Zuordnung MOVIDRIVE® MDX61B0005-5A3 ... MDX61B0110-503 (Baugré3e 0 — 2):
Motor MOVIDRIVE® MDX61B...-5_3 (AC-400/500-V-Gerite) in den CFC-Betriebsarten (P700)
0005 0008 0011 0014 0015 0022 0030 0040 0055 0075 0110
Mmax Nm 7.6 8.5 8.5
DRL71S4 (bin)  (67) (75) (75)
Negk  1/min 960 949 849
Mmax Nm 8.2 10 14 14 13 14
DRL71M4 (lbin)  (73) (89)  (124) (124) (115)  (124)
Nggk  1/min 1195 1043 732 849 914 849
Mmax Nm 9.1 11.1 146 189  14.1 19.5 25
DRL80S4 (bin)  (81) (98)  (129)  (167) (125)  (173)  (221)
Neck  1/min 1429 1318 1130 896 1154 861 591
Mmax Nm 209 203 154 216 278 30
DRL80M4 (Ibin) (185) ~ (180) (136)  (191) (246)  (266)
Neck  1/min 1136 1242 1294 1119 943 955
Mmax Nm 19.8 262  36.9 46
DRL90L4 (Ib in) (175)  (232) (327) (407)
Negk  1/min 1429 1335 1236 1037
Mmax Nm 233 333 438 565 85
DRL100L4 (Ib in) (206)  (295) (388)  (500) (752)
Nggk  1/min 1669 1564 1412 1248 896
Mmax Nm 446 584 892
DRL132S4 (Ib in) (395)  (517)  (789)
Nggk  1/min 1547 1464 1269
Mmax Nm 86.2
DRL132MC4 (Ib in) (763)
Neck  1/min 1528
Mmax Nm 87.3
DRL160M4 (Ib in) (773)
Ngek  1/min 1573

Zuordnung MOVIDRIVE® MDX61B0150-503 ... MDX61B1600-503 (Baugrole 3 — 7):

MOVIDRIVE® MDX61 B...-5_3 (AC-400/500-V-Gerate) in den CFC-Betriebsarten (P700)

Motor 0150 0220 0300 0370 0450 0550 0750 0900 1100 1320 1600
Mmax Nm 119.4 150
DRL132S4 (Ibin)  (1057) (1328)
Nee  1/min 1079 903
Mmax Nm 17 171 200
DRL132MC4 (Ibin)  (1036) (1513) (1770)
Nec  1/min 1425 1240 1147
Mpaxy Nm 119 174 227 278 280
DRL160M4 (Ibin)  (1053) (1540) (2009) (2461) (2478)
Nec 1/min 1476 1305 1138 993 988
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MOVIDRIVE® MDX61B...-5_3 (AC-400/500-V-Gerite) in den CFC-Betriebsarten (P700)

Motor 0150 0220 0300 0370 0450 0550 0750 0900 1100 1320 1600
Mmax Nm 124 184 243 297 320
DRL160MC4 (bin) (1097) (1629) (2151) (2629) (2832)
Nee 1/min 1406 1278 1151 1037 988
Mmax Nm 121 179 235 288 352 380
DRL180S4 (bin)  (1071) (1584) (2080) (2549) (3115) (3363)
Nee 1/min 1586 1485 1371 1270 1142 1089
Mmax Nm 181 240 294 360 425 430
DRL180M4 (Ib in) (1602) (2124) (2602) (3186) (3762) (3806)
Mg 1/min 1500 1421 1341 1241 1145 1138
Mmaxy Nm 181 243 299 368 436 520
DRL180L4 (Ib in) (1602) (2151) (2646) (3257) (3859) (4602)
Nge  1/min 1497 1441 1381 1308 1231 1138
Mpaxy NmM 224 278 344 409 509 600
DRL180LC4 (Ib in) (1983) (2461) (3045) (3620) (4505) (5310)
Nge  1/min 1534 1487 1427 1361 1258 1165
Mmax Nm 221 273 336 399 495 650 680
DRL200L4 (Ib in) (1956) (2416) (2974) (3531) (4381) (5753) (6019)
Neck  1/min 1621 1566 1496 1424 1304 1128 1097
Mmax Nm 279 346 412 515 678 770
DRL225S4 (Ib in) (2469) (3062) (3647) (4558) (6001) (6815)
Mgk 1/min 1576 1529 1576 1391 1253 1177
Mmax Nm 453 606 719 904 1089
DRL225MC4 (Ib in) (4009) (5364) (6364) (8001) (9638)
Nee  1/min 1576 1494 1429 1318 1210
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Nenndrehzahl ny = 2100 1/min, Dynamikpaket 1

Zuordnung MOVIDRIVE® MDX61B0005-5A3 ... MDX61B0110-503 (BaugréRe 0 — 2):

MOVIDRIVE® MDX61 B...-5_3 (AC-400/500-V-Gerate) in den CFC-Betriebsarten (P700)

Motor 0005 0008 0011 0014 0015 0022 0030 0040 0055 0075 0110
Mmax Nm 5 5
DRL71S4 (Ib in) (44) (44)
Ngek  1/min 1804 1804
Mmax  Nm 7 7 7
DRL71M4 (Ib in) (62) (62) (62)
Ngck  1/min 1763 1787 1787
Mmax Nm 10 10 10 10
DRL80S4 (Ib in) (89) (89) (89) (89)
Ngek  1/min 1957 2033 1927 2033
Mmax Nm 14 11.9 14 14
DRL80M4 (Ibin) (124) (105) (124) (124)
Ngck  1/min 1939 1816 1968 2109
Mmax Nm 19.9 25 25
DRL90L4 (Ibin) (176)  (221) (221)
Ngck  1/min 1863 1933 2121
Mmax Nm 25.2 34.2 40 40
DRL100L4 (Ibin) (223) (303) (354) (354)
Ngck  1/min 2127 2003 1998 2044
Mmax Nm 46.8 72.2
DRL132S4 (Ib in) (414) (639)
Ngck  1/min 1909 1728
Zuordnung MOVIDRIVE® MDX61B0150-503 ... MDX61B1600-503 (Baugrél3e 3—7):
Motor MOVIDRIVE® MDX61B...-5_3 (AC-400/500-V-Gerate) in den CFC-Betriebsarten (P700)
0150 0220 0300 0370 0450 0550 0750 0900 1100 1320 1600
Mmax Nm 80
DRL132S4 (Ibin) (708)
Neck  1/min 1713
Mmax Nm 94.8 130 130
DRL132MC4 (Ibin) (839) (1151) (1151)
Ngck  1/min 1855 1787 1850
Mmax Nm 93.4 137 165
DRL160M4 (Ibin) (827) (1213) (1460)
Ngck  1/min 1968 1810 1735
Mmax Nm 134 178 185
DRL160MC4 (Ib in) (1186) (1575) (1637)
Ngck  1/min 1898 1775 1885
Mmax Nm 140 185 210 210
DRL180S4 (Ib in) (1239) (1637) (1859) (1859)
Ngek  1/min 1981 1880 1902 1964
Mmax Nm 142 190 233 250 250
DRL180M4 (Ib in) (1257) (1682) (2062) (2213) (2213)
Ngck  1/min 1955 1885 1816 1915 1985
Mmax Nm 187 232 287 320 320
DRL180L4 (Ibin) (1655) (2053) (2540) (2832) (2832)
Ngck  1/min 1912 1866 1799 1829 1955
Mmax Nm 274 327 409 420
DRL180LC4 (Ibin) (2425) (2894) (3620) (3717)
Ngck  1/min 1862 1806 1706 1812
Mmax Nm 217 269 320 399 475
DRL200L4 (Ibin) (1921) (2381) (2832) (3531) (4204)
Ngck  1/min 2019 1957 1886 1777 1671
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I

-
Motor MOVIDRIVE® MDX61B...-5_3 (AC-400/500-V-Gerite) in den CFC-Betriebsarten (P700)
0150 0220 0300 0370 0450 0550 0750 0900 1100 1320 1600
Mmax Nm 322 405 520 520
DRL225S4 (Ib in) (2850) (3585) (4602) (4602)
Mgk 1/min 1960 1883 1795 1872
Mmax Nm 519 618 770 770
DRL225MC4 (Ib in) (4594) (5470) (6815) (6815)
Neek  1/min 1790 1725 1637 1681
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Nenndrehzahl ny = 2100 1/min, Dynamikpaket 2

Zuordnung MOVIDRIVE® MDX61B0005-5A3 ... MDX61B0110-503 (BaugréRe 0 — 2):

MOVIDRIVE® MDX61 B...-5_3 (AC-400/500-V-Gerate) in den CFC-Betriebsarten (P700)

Motor 0005 0008 0011 0014 0015 0022 0030 0040 0055 0075 0110
Mmax Nm 6 7.2 8.5 8.5
DRL71S4 (bin)  (53)  (64)  (75) (75)
Nee  1/min 1582 1388 1207 1207
Mmax Nm 79 103 135 10 13.9 14
DRL71M4 (Ib in) (69.9) (91.2) (119) (88.5) (123) (124)
Nee  1/min 1611 1377 1089 1406 1054 1048
Mmax Nm 115 151 112 156  19.9 25
DRL80S4 (Ib in) (102)  (134) (99) (138) (176) (221)
Nee  1/min 1728 1517 1752 1488 1230 949
Mmax Nm 164 119 17 219 30
DRL80M4 (Ib in) (145)  (105)  (150) (194)  (266)
Mg 1/min 1681 1816 1664 1505 1253
Mpaxy Nm 199 283 38 46
DRL90L4 (Ib in) (176) ~ (250) (336)  (407)
Nge  1/min 1863 1728 1558 1435
Mpax Nm 252 342 444 672
DRL100L4 (Ib in) (223) (303)  (393) (595)
Ng  1/min 2127 2003 1851 1494
Mmax NmM 468 722
DRL132S4 (Ib in) 414)  (639)
Neek  1/min 1909 1728

Zuordnung MOVIDRIVE® MDX61B0150-503 ... MDX61B2000-503 (Baugrole 3 — 7):

MOVIDRIVE® MDX61 B...-5_3 (AC-400/500-V-Gerate) in den CFC-Betriebsarten (P700)

Motor 0150 0220 0300 0370 0450 0550 0750 0900 1100 1320 1600 2000
Mmax Nm 85
DRL100L4 (Ibin) (752)
Neck  1/min 1242
Mmax Nm 97 140 150
DRL132S4 (Ibin) (859) (1239) (1328)
Ngck  1/min 1538 1235 1171
Mmax Nm 94.8 139 183 200
DRL132MC4 (Ibin) (839) (1230) (1620) (1770)
Ngck 1/min 1855 1684 1508 1440
Mmax Nm 93.4 137 180 221 270 280
DRL160M4 (Ibin) (827) (1213) (1593) (1956) (2390) (2478)
Ngek 1/min - 1968 1810 1643 1494 1322 1287
Mmax Nm 134 178 219 268 317 320
DRL160MC4 (Ib in) (1186) (1575) (1938) (2372) (2805) (2832)
Nk 1/min 1898 1775 1661 1524 1393 1388
Mmax Nm 140 185 227 278 329 380
DRL180S4 (Ib in) (1239) (1637) (2009) (2461) (2912) (3363)
Ngk  1/min 1981 1880 1784 1661 1538 1423
Mmax Nm 142 190 233 286 339 421 430
DRL180M4 (Ib in) (1257) (1681) (2062) (2531) (3000) (3721) (3806)
Ngck  1/min 1955 1885 1816 1723 1627 1480 1464
Mmax Nm 187 232 287 341 425 520
DRL180L4 (Ib in) (1655) (2053) (2540) (3018) (3762) (4602)
Ngck  1/min 1912 1866 1799 1729 1620 1490
Mmax Nm 274 327 409 539 600
DRL180LC4 (Ib in) (2425) (2894) (3620) (4771) (5310)
Ngck  1/min 1862 1806 1710 1550 1474
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-
Motor MOVIDRIVE® MDX61B...-5_3 (AC-400/500-V-Gerite) in den CFC-Betriebsarten (P700)
0150 0220 0300 0370 0450 0550 0750 0900 1100 1320 1600 2000
Mmax Nm 217 269 320 399 524 618 680
DRL200L4 (Ibin) (1921) (2381) (2832) (3531) (4638) (5470) (6019)
Neck  1/min 2019 1957 1886 1777 1593 1468 1386
Mmax Nm 322 405 535 633 770
DRL225S4 (Ibin) (2850) (3585) (4735) (5603) (6815)
Neck  1/min 1960 1883 1752 1652 1511
Mmax Nm 519 618 780 940 1100
DRL225MC4 (Ib in) (4594) (5470) (6904) (8320) (9736)
Neck  1/min 1790 1725 1617 1508 1403
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Nenndrehzahl ny = 3000 1/min, Dynamikpaket 1

Zuordnung MOVIDRI VE® MDX61B0005-5A3 ... MDX61B0110-503 (Baugréfe 0 — 2):
MOVIDRIVE® MDX61 B...-5_3 (AC-400/500-V-Gerate) in den CFC-Betriebsarten (P700)

Motor 0005 0008 0011 0014 0015 0022 0030 0040 0055 0075 0110
Mmax Nm 5 5 5
DRL71S4 (Ibin) (44.2) (44.2) (44.2)
Neck  1/min 2554 2654 2654
Mmax Nm 7 7 7 7
DRL71M4 (Ib in) (62) (62) (62) (62)
Ngck  1/min 2519 2630 2478 2630
Mmax Nm 10 7.8 10 10
DRL80S4 (Ibin) (89) (69) (89) (89)
Ngck  1/min 2794 2830 2841 3064
Mmax Nm 11.8 14 14
DRL80M4 (Ibin) (104) (124) (124)
Neck  1/min 2595 2424 3140
Mmax Nm 19.8 25 25
DRL90L4 (Ibin) (175) (221)  (221)
Neck  1/min 2619 2677 3035
Mmpax Nm 241 31.8 40
DRL100L4 (Ibin) (213)  (281) (354)
Neck  1/min 2988 2859 2912
Mmpax Nm 50
DRL132S4 (Ibin) (443)
Ngek  1/min 2710

Zuordnung MOVIDRIVE® MDX61B0150-503 ... MDX61B2500-503 (Baugrél3e 3—7):
MOVIDRIVE® MDX61 B...-5_3 (AC-400/500-V-Gerate) in den CFC-Betriebsarten (P700)
0150 0220 0300 0370 0450 0550 0750 0900 1100 1320 1600 2000 2500
Mmax Nm 40
DRL100L4 (Ibin) (354)
Neck  1/min 2912
Mmax Nm 68 80

Motor

DRL132S4 (Ibin) (602) (708)
Mg 1/min 2543 2558
Mpax NmM 96.4 128 130
DRL132MC4 (Ib in) (853) (1133) (1151)
Nge  1/min 2666 2504 2595
Mmax NmM 976 129 159 165
DRL160M4 (Ib in) (864) (1142) (1407) (1460)
Neek  1/min 2733 2584 2439 2447
Mmax Nm 136 168 185 185 185
DRL160MC4 (Ib in) (1204) (1487) (1637) (1637) (1637)
Mgk 1/min 2456 2351 2425 2460 2513
Mmax Nm 132 163 200 210
DRL180S4 (Ib in) (1168) (1443) (1770) (1859)
Nee  1/min 2777 2693 2584 2720
Mmax Nm 165 204 242 250 250
DRL180M4 (Ib in) (1460) (1806) (2142) (2213) (2213)
Mg 1/min 2689 2613 2530 2755 2812
Mpaxy Nm 205 246 308 320
DRL180L4 (Ib in) (1814) (2177) (2726) (2832)
Nge  1/min 2609 2553 2457 2722
Mpaxy NmM 227 287 381 420 420
DRL180LC4 (Ib in) (2009) (2540) (3372) (3717) (3717)
Nge  1/min 2702 2619 2477 2506 2593

Systemhandbuch — MOVIDRIVE® MDX60B/61B 333




334

—] Projektierung
=2:: Motorauswahl fiir asynchrone Drehstrom- und Servomotoren (CFC)
-
Motor MOVIDRIVE® MDX61B...-5_3 (AC-400/500-V-Gerite) in den CFC-Betriebsarten (P700)
0150 0220 0300 0370 0450 0550 0750 0900 1100 1320 1600 2000 2500
Mmax Nm 224 281 372 439 475
DRL200L4 (Ib in) (1983) (2487) (3292) (3885) (4204)
NEck 1/min 2835 2738 2570 2437 2375
Mmax  NM 287 383 455 520 520
DRL225S4 (Ib in) (2540) (3390) (4027) (4602) (4602)
NEck 1/min 2753 2639 2548 2543 2610
Mmax Nm 508 618 770 770
DRL225MC4 (Ib in) (4496) (5470) (6815) (6815)
Mg 1/min 2718 2619 2510 2630
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Motorauswahl fur asynchrone Drehstrom- und Servomotoren (CFC)

Nenndrehzahl ny = 3000 1/min, Dynamikpaket 2

Zuordnung MOVIDRI VE® MDX61B0005-5A3 ... MDX61B0110-503 (Baugréfe 0 — 2):
MOVIDRIVE® MDX61 B...-5_3 (AC-400/500-V-Gerate) in den CFC-Betriebsarten (P700)

Motor 0005 0008 0011 0014 0015 0022 0030 0040 0055 0075 0110
Mmax Nm 5.1 6.7 8.5 6.5 8.5
DRL7184 (Ib in) (45) (59) (75) (57) (75)
Ngek  1/min 2502 2185 1869 2232 1869
Mmax Nm 7.3 9.6 7 ©L 12.7 14
DRL71M4 (Ib in) (65) (85) (62) (88) (112) ~ (124)
Ngek  1/min 2443 2162 2478 2127 1798 1664
Mmax Nm 10.7 7.8 1 14.2 19.5 25
DRL80S4 (Ib in) (95) (69) (97) (126)  (173) (221)
Nggk  1/min 2630 2830 2607 2378 2003 1634
Mmax Nm 11.8 15.5 21.6 28.7 30
DRL80M4 (Ibin) (104)  (137)  (191) (254) (266)
Nk 1/min 2595 2472 2250 1986 1933
Mmax Nm 19.8 271 35.5 46
DRL90L4 (Ibin) (175)  (240)  (314)  (407)
Ngek  1/min 2619 2478 2314 2121
Mmax Nm 241 31.8 48.8
DRL100L4 (Ibin) (213)  (281) (432)
Ngek  1/min 2988 2859 2537
Mmax Nm 50
DRL132S4 (Ibin) (443)
Ngek  1/min 2710

Zuordnung MOVIDRIVE® MDX61B0150-503 ... MDX61B2500-503 (Baugrél3e 3—7):
MOVIDRIVE® MDX61B...-5_3 (AC-400/500-V-Geriite) in den CFC-Betriebsarten (P700)
0150 0220 0300 0370 0450 0550 0750 0900 1100 1320 1600 2000 2500
Mmax Nm 655 85
DRL100L4 (bin) (580) (752)
Mg 1/min 2209 1851
Mmax Nm 68 989 129 150

Motor

DRL132S4 (Ibin) (602) (875) (1142) (1328)
Nec  1/min 2543 2236 1943 1762
Mpax NmM 9.4 128 157 192 200
DRL132MC4 (Ib in) (853) (1133) (1390) (1922) (1770)
Nge  1/min 2666 2504 2348 2163 2119
Mmax NmM 976 129 159 194 230 280
DRL160M4 (Ib in) (864) (1142) (1407) (1717) (2036) (2478)
Neek  1/min 2733 2584 1439 2254 2078 1850
Mmax Nm 136 168 207 245 305 320
DRL160MC4 (Ib in) (1204) (1487) (1832) (2168) (2699) (2832)
Mgk 1/min 2456 2351 2214 2078 1872 1828
Mmax Nm 132 163 200 210 238 296 380
DRL180S4 (Ib in) (1168) (1443) (1770) (1859) (2106) (2620) (3363)
Nee  1/min 2777 2693 2584 2720 2469 2285 2025
Mmax Nm 165 204 242 302 398 430
DRL180M4 (Ib in) (1460) (1806) (2142) (2673) (3523) (3806)
Mg 1/min 2689 2613 2530 2393 2168 2091
Mpaxy Nm 205 246 308 407 481 520
DRL180L4 (Ib in) (1814) (2177) (2726) (3602) (4257) (4602)
Nge  1/min 2609 2553 2457 2287 2158 2091
Mpax NmM 227 287 381 451 567 600
DRL180LC4 (Ib in) (2009) (2540) (3372) (3992) (5018) (5310)
Nge  1/min 2702 2619 2477 2364 2174 2118
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—] Projektierung
=2:: Motorauswahl fiir asynchrone Drehstrom- und Servomotoren (CFC)
-
Motor MOVIDRIVE® MDX61 B...-5_3 (AC-400/500-V-Gerate) in den CFC-Betriebsarten (P700)
0150 0220 0300 0370 0450 0550 0750 0900 1100 1320 1600 2000 2500
Mmax Nm 224 281 372 439 551 662 680
DRL200L4 (Ib in) (1983) (2487) (3292) (3885) (4877) (5859) (6019)
NEck 1/min 2835 2738 2570 2437 2218 2015 1984
Mmax Nm 287 383 455 574 691 770
DRL225S4 (Ib in) (2540) (3390) (4027) (5080) (6116) (6815)
NEck 1/min 2753 2639 2548 2387 2223 2115
Mmax Nm 508 618 791 985
DRL225MC4 (Ib in) (4496) (5470) (7001) (8718)
Mg 1/min 2718 2619 2452 2261
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Motorauswahl fur asynchrone Drehstrom- und Servomotoren (CFC)

9.6.9 Motorentabelle DRS-Drehstrommotoren (Kennwerte bei Dreieck/Stern AC 230/400 V / 50 Hz)

Massentragheit Jy

Stern .. (AC 400 V)

Dreieck /\ (AC 230 V)

Motor Pm Mn ohne Bremse = mit Bremse Iy Iq_n1) Id_n1) ke Ih 'q_n1) 'd_n” kr
ST e ALA A i A A A o

DRS71S4 0.37 ?22? 4.9 6.2 1.14 0.91 0.68 (2473) 197 | 158 | 1.18 (146;)
DRS71M4 0.55 (:;f) 7.1 8.4 1.55 1.23 0.95 (:23'71.2) 268 | 212 | 1.64 (1 572)
DRS80S4 0.75 (54'51) 14.9 16.4 1.8 1.54 0.93 (293;) 3.1 2.67 | 1.61 (;I 69:3)
DRS80M4 1.1 (2;) 21.5 26 2.4 2.09 1.19 (3152) 4.2 3.6 21 (?-80.?)
DRS90M4 1.5 281:)3 35.5 40 3.3 3.00 1.39 (2042) 5.7 5.2 2.4 (1 792)
DRS90L4 22 (11353) 43.5 49.5 4.85 4.1 2.57 (2262) 8.4 7.1 4.4 5812)
DRS100M4 3 (?]%15) 56 62 6.4 5.91 2.45 (204;) 111 10.2 4.2 5702)
DRS100LC4 4 (222'55) 90 96 8.4 7.55 3.67 (:;151) 14.5 | 131 6.4 (fgjg)
DRS112M4 4 (222':) 146 151 8.1 7.71 2.49 (3042) 14.0 | 134 4.3 (1792)
DRS13254 5.5 (?32-35) 190 200 111 10.3 418 (2152) 19.2 | 17.8 7.2 (?-80.515)
DRS132M4 75 (12'2’) 255 265 144 136 4.64 (2'26.?) 249 236 80 (f;g)
DRS132MC4 9.2 (56301) 340 355 18.6 16.6 8.29 (2168) 322 | 288 | 144 (?:i)
DRS160S4 9.2 (5639]) 370 420 18.9 16.8 8.75 (215% 32.7 | 291 | 156.2 (fBOZ)
DRS160M4 11 (67327) 450 500 22 201 8.94 (2153) 38.1 | 348 | 155 (f';;)
DRS160MC4 15 89;2) 590 640 30 278 118 (g’;g) 520 481 205 (1 '79:)
DRS180S4 15 (89687) 900 960 29 26.4 11.7 (327;) 50.2 | 45.7 | 20.3 (?-81.491)
DRS180M4 18.5 (1102711) 1110 1250 34.5 32.0 12.7 (2372) 59.8 | 554 | 21.9 (?91?3)
DRS180L4 22 (1124636) 1300 1440 41.5 37.5 17.3 838;) 719 | 649 | 299 (?;(5))
DRS180LC4 30 (1179256) 1680 1910 57 52.6 21.2 (227;) 98.7 | 911 | 36.7 (f;g)
DRS200L4 30 (117?]47) 2360 2590 57 53.2 20.6 (2263) 98.7 | 92.2 | 357 (%81_2)
DRS22554 37 (22142(21) 2930 3160 70 64.8 252 (2273) 121 112 | 437 (381_491)
DRS225M4 45 (2259607) 3430 3660 84 76.2 35.1 (3382) 145 132 | 60.8 (fﬁg)
DRS225MC4 55 (3315;52) 4330 4560 105 97.6 38.7 (226‘21) 182 169 | 671 (?812)
DRS315K4 110 (67218(11) 18400 19500 200 185 75.9 (2483) 345 321 131 (?922)
DRS31584 132 (7855203) 22500 23600 2452 | 212 94.7 (250;) 425 367 164 (3032)
DRS315M4 160 (19??2) 27900 29000 280 262 97.4 (:;493) 485 455 169 (202:)

Systemhandbuch — MOVIDRIVE® MDX60B/61B

337



338

— Projektierung
=2:: Motorauswahl fiir asynchrone Drehstrom- und Servomotoren (CFC)
P M Massentragheit Jy Stern . (AC 400 V) Dreieck /\ (AC 230 V)
Motor m N ohne Bremse ~ mit Bremse o dga? lga" k! g lga" kt
Nm 4 2 Nm/A Nm/A
KW (b in) 10" kgm A A A binay A A (Ib in/A)
1290 3.91
DRS315L4 200 iy 31900 33000 350 ‘ 330 ‘ 17 ‘ (34.6) ‘ - ‘ - ‘ -

1) Giltim Grunddrehzahlbereich bis ngy.

2) Stromangaben fur 230/400-V-Wicklung. Windungszahlbedingt ist der Strom der 400/690-V-Wicklung 235 A.
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9.6.10 DRS-Motorauswahl in Schaltungsart Dreieck/Stern (Netz AC 400 V / 50 Hz)

Motoren AC 230/400 V / 50 Hz in Stern-Schaltung oder Motoren AC 400/690 V / 50 Hz in Dreieck-Schaltung

Zuordnung MOVIDRIVE® MDX61B0005-5A3 ... MDX61B0110-503 (BaugréRe 0 ... 2):

Motorspannung MOVIDRIVE® MDX61B...-5_3 (AC-400/500-V-Gerate) in den CFC-Betriebsarten (P700)
AC 400 / 50Hz 0005 0008 0011 0014 0015 0022 0030 0040 0055 0075 0110
DRS71S4 Mmax Nm 10 10
(Ibin)  (89) (89)
Ngek  1/min 375 375
DRS71M4 Mmax Nm 10 10
(Ibin)  (89) (89)
Neck  1/min 685 685
DRS80s4 Mmax Nm 12.9 14 14
(Ibin) (114)  (124) (124)
Ngck  1/min 761 703 704
DRS80M4 Mmax Nm 13.6 14 14 14
(bin) (120) (124) (124) (124)
Ngk  1/min 960 1031 1066 1066
DRS90M4 Mmax Nm 20.7 27 20 27.9 28
(Ib in) (183)  (240)  (177)  (247)  (248)
Ngek  1/min 925 791 943 774 767
DRS90L4 Mmax Nm 27.6 19.8 28.6 371 40
(Ib in) (244)  (175) (253) (328) (354)
Ngek  1/min 925 1019 914 808 785
DRS100M4 My, Nm 27.3 35.3 40
(Ib in) (242)  (312) (354)
Ngck  1/min 1113 1037 1066
DRS100LC4 Mpax Nm 344 48.2 55 55
(bin) . (304) (427) (487)  (487)
Meck 1/min gilgir?e:t?;:et:‘e:ziehen sich auf eine N 1095 BN 1212
DRS112M4  Mrmax Nm_ Netzspgnnung von AC 400 V. 352 48.4 o5
(Ib in) (312) (428)  (487)
Ngck  1/min 1152 1059 1040
DRS13284 Mpax Nm 48.2 64.6 83.5 110
(Ib in) (427)  (572)  (739)  (974)
Ngck  1/min 1093 1025 942 825
DRS132M4  Mpax Nm 66.1 85.6 110
(Ib in) (585)  (758)  (974)
Ngek  1/min 1079 1015 976
DRS132MC4 My, Nm 81.1 126
(Ib in) (718)  (1115)
Nk 1/min 1103 1005
DRS160S4 My, Nm 80.2 125
(Ib in) (710)  (1106)
Ngck  1/min 1063 980
DRS160M4  Mpyax Nm 124
(Ib in) (1097)
Neck  1/min 1067
DRS160MC4 Mpax Nm 119
(Ib in) (1053)
Neck  1/min 1160
DRS180S4 Mpax Nm 126
(Ibin) (1115)
Ngek  1/min 1092
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Motorauswahl fur asynchrone Drehstrom- und Servomotoren (CFC)

Zuordnung MOVIDRIVE® MDX61B0150-503 ... MDX61B0750-503 (Baugroie 3 ... 5):

Motorspannung MOVIDRIVE® MDX61B...-5_3 (AC-400/500-V-Gerate) in den CFC-Betriebsarten (P700)
AC 400/ 50Hz 0150 0220 0300 0370 0450 0550 0750
DRS13284 Mpax Nm 110
(Ib in) (974)
Neck  1/min 825
DRS132M4 M. Nm 110
(Ib in) (974) .
nege  1/min 976 B!tte beachten: . . '
DRS132MC4 M., Nm_ 170 200 \E)(Liﬁ%giggnvPeZ|ehen sich auf eine Netzspannung
(Ib in) (1505) (1770)
Neck  1/min 903 844
DRS160S4  Mpax Nm 169 200
(Ib in) (1496) (1770)
Ngk  1/min 892 852
DRS160M4 My, Nm 168 200 200
(Ib in) (1487) (1770) (1770)
Nggx  1/min 984 958 958
DRS160MC4 Mp,.x Nm 163 200 200 200
(Ib in) (1443) (1770) (1770) (1770)
Ngck  1/min 1107 1164 1204 1204
DRS180S4  Mpax Nm 172 200 200
(Ib in) (1522) (1770) (1770)
Neck  1/min 1029 1079 1079
DRS180M4  Max Nm 174 255 335 400 400
(Ibin) (1540) (2257) (2965) (3540) (3540)
Neck  1/min 1069 979 886 810 810
DRS180L4 Mmax Nm 171 255 337 400 400
(Ib in) (1513) (2257) (2983) (3540) (3540)
Neck  1/min 1085 1022 952 909 929
DRS180LC4 Mpax Nm 243 324 397 488 578 600
(Ib in) (2151) (2868) (3514) (4319) (5116) (5310)
Ngck  1/min 1065 1009 949 879 810 793
DRS200L4 My, Nm 241 320 393 482 570 600
(Ib in) (2133) (2832) (3478) (4266) (5045) (5310)
Ngck  1/min 1081 1022 963 890 820 796
DRS22584  Mpax Nm 319 393 484 574 600
(Ib in) (2823) (3478) (4284) (5080) (5310)
Ngck  1/min 1110 1066 1010 962 934
DRS225M4  Mp,ox Nm 394 490 584 600
(Ib in) (3487) (4337) (5169) (5310)
Ngk  1/min 1092 1054 1013 1092
DRS225MC4 Mp,ax Nm 464 555 695
(Ib in) (4107) (4912) (6151)
Neck  1/min 1037 996 931
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Zuordnung MOVIDRIVE® MDX61B0900-503 ... MDX61B2500-503 (Baugroie 6 ... 7):

Motorspannung MOVIDRIVE® MDX61B...-5_3 (AC-400/500-V-Gerate) in den CFC-Betriebsarten (P700)
AC 400 / 50Hz 0900 1100 1320 1600 2000 2500
DRS225MC4 Mp,ox Nm 914 1079 1200
(Ib in) (8090) (9550) (10621)
Nk 1/min 832 758 709
DRS315K4  Mpax Nm 932 1111 1406 1600 1600 1600
(Ib in) (8249) (9833) (12444) (14161) (14161) (14161)
Nek  1/min 1053 1041 1015 1046 1198 1221
DRS31584 Mpax Nm 1141 1455 1600 1600 1600
(Ib in) (10099) (12878) (14161) (14161) (14161)
Neek  1/min 1074 1056 1142 1360 1482
DRS315M4  Mpax Nm 1421 1724 2204 2400
(Ib in) (12577) (15259) (19507) (21242)
Nggw  1/min 1010 997 972 1061
DRS315L4  My,x Nm Bitte beachten: 1699 2181 2400
(Ibin) Die Angaben beziehen sich auf eine (15037) (19303) (21242)
neck  1/min Netzspannung von AC 400 V. 1002 985 1081
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Motoren AC 230/400 V / 50 Hz in Dreieck-Schaltung

Zuordnung MOVIDRIVE® MDX61B0005-5A3 ... MDX61B0110-503 (BaugréRe 0 ... 2):

Motorspannung MOVIDRIVE® MDX61B...-5_3 (AC-400/500-V-Gerate) in den CFC-Betriebsarten (P700)
AC 230/ 50Hz 0005 0008 0011 0014 0015 0022 0030 0040 0055 0075 0110
DRS71S4 Mmax Nm 6.2 75 9.8 10 9.4 10
(Ibin)  (55) (66) (87) (89) (83) (89)
Ngck  1/min 1669 1494 1201 1171 1242 1171
DRS71M4 Mmax Nm 8 10 10
(Ib in) (71) (89) (89)
Ngek  1/min 1687 1564 1546
DRS80S4 Mmax Nm 11.4 14 11 14
(Ib in) (101) (124) (97) (124)
Ngck  1/min 1757 1658 1781 1669
DRS80M4 Mmax Nm 14 11.6 14 14
(Ib in) (124) (103) (124) (124)
Neck  1/min 2050 1962 2091 2285
DRS90M4 Mmax Nm 15.6 20.1 277 28
(Ib in) (138) (178) (245) (248)
Ngck  1/min 1980 1857 1646 1658
DRS90L4 Mmax Nm 19.9 28.4 38.2 40
(Ib in) (176) (251) (338) (354)
Ngck  1/min 1921 1798 1646 1734
DRS100M4  Mpax Nm 271 36.3 40 40
(Ib in) (240) (321) (354) (354)
Ngek  1/min 2080 1968 2103 2191
DRS100LC4 Mpax Nm 35.5 46.5 55
(Ib in) (314) (412) (487)
Ngek  1/min 2121 2044 2302
DRS112M4  Mpax Nm 36.2 46.8 55
(Ib in) (320) (412) (487)
Ngck  1/min 2094 1987 2016
DRS13284 Mpax Nm 46.5 7.7
(Ib in) (412) (635)
Ngck  1/min 1997 1845
DRS132M4  Mpax Nm 73.4
(Ib in) (650)
Neck  1/min 1923

Zuordnung MOVIDRIVE® MDX61B0150-503 ... MDX61B0750-503 (Baugréie 3 ... 5):

Motorspannung MOVIDRIVE® MDX61B...-5_3 (AC-400/500-V-Gerite) in den CFC-Betriebsarten (P700)
AC 230 / 50Hz 0150 0220 0300 0370 0450 0550 0750
DRS100LC4 Mpax Nm 55
(Ib in) (487)
Neck  1/min 2361
DRS13284 Mpax Nm 96.4 110
(Ib in) (853) (974)
Neck  1/min 1684 1596
DRS132M4  Mpax Nm 98.9 110
(Ib in) (875) (974)
Ngk  1/min 1806 1855
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Motorspannung MOVIDRIVE® MDX61B...-5_3 (AC-400/500-V-Gerate) in den CFC-Betriebsarten (P700)
AC 230/ 50Hz 0150 0220 0300 0370 0450 0550 0750
DRS132MC4 Mpax Nm 94.8 139 184 200
(Ib in) (839) (1230) (1629) (1770)
Ngek  1/min 1943 1806 1655 1616
DRS160S4 Mpax Nm 93.9 138 183 200
(Ib in) (831) (1221) (1620) (1770)
Ngck  1/min 1880 1762 1639 1643
DRS160M4  Mp.x Nm 93.5 138 182 200
(Ib in) (828) (1221) (1611) (1770)
Ngck  1/min 2012 1902 1779 1801
DRS160MC4 Mpax Nm 132 176 200 200
(Ib in) (1168) (1558) (1770) (1770)
Neck  1/min 2056 1977 2043 2232
DRS180S4 Mpax Nm 140 187 200 200
(Ib in) (1239) (1655) (1770) (1770)
Ngck  1/min 1932 1836 1949 2032
DRS180M4  Mpax Nm 141 189 232 285 338 400
(Ib in) (1248) (1673) (2053) (2522) (2992) (3540)
Ngek  1/min 1965 1895 1822 1733 1636 1524
DRS180L4 Mmax Nm 186 231 286 340 400
(Ib in) (1646) (2045) (2531) (3009) (3540)
Ngek  1/min 1922 1872 1809 1739 1700
DRS180LC4 Mpax Nm 273 326 407
(Ib in) (2416) (2885) (3602)
Nk 1/min 1872 1812 1716
DRS200L4 Mmax Nm 270 322 403
(Ib in) (2390) (2850) (3567)
Ngck  1/min 1889 1825 1722
DRS22584  Mp. Nm 321 403
(Ib in) (2841) (3567)
Ngck  1/min 1968 1892
DRS225M4  Mpax Nm 405
(Ib in) (3585)
Neck  1/min 1927

Zuordnung MOVIDRIVE® MDX61B0900-503 ... MDX61B2500-503 (Baugroie 6 ... 7):

Motorspannung MOVIDRIVE® MDX61B...-5_3 (AC-400/500-V-Gerite) in den CFC-Betriebsarten (P700)
AC 230 / 50Hz 0900 1100 1320 1600 2000 2500
DRS180LC4 My, Nm 537 600
(Ib in) (4753) (5310)
Ngck  1/min 1557 1480
DRS200L4  Mpax Nm 530 600
(Ib in) (4691) (5310)
Ngck  1/min 1555 1467
DRS22584 Mpax Nm 533 600
(Ib in) (4717) (5310)
Ngek  1/min 1760 1719
DRS225M4  Mpax Nm 542 600 600
(Ib in) (4797) (5310) (5310)
Ngck  1/min 1839 1878 1968
DRS225MC4 Mpax Nm 514 611 771 936 1192 1200
(Ib in) (4549) (5408) (6824) (8284) (10550) (10621)
Ngck  1/min 1804 1734 1614 1517 1350 1344
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— Projektierung
=2:: Motorauswahl fiir asynchrone Drehstrom- und Servomotoren (CFC)
-_—
Motorspannung MOVIDRIVE® MDX61B...-5_3 (AC-400/500-V-Gerate) in den CFC-Betriebsarten (P700)
AC 230 / 50Hz 0900 1100 1320 1600 2000 2500
DRS315K4  Mpa Nm 947 1221 1525
(Ib in) (8382) (10807) (13497)
Nesk  1/min 1856 1823 1782
DRS315S4 M. Nm 1258 1580
(Ib in) (11134) (13984)
Neek  1/min 1881 1856
DRS315M4  Mp,ox Nm 1228 1544
(Ib in) (10869) (13666)
Neck  1/min 1792 1772
DRS315L4 My Nm 1517
(Ib in) (13427)
Neck  1/min 1774
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9.6.11 DRS-Motorauswahl in Schaltungsart Dreieck (Netz AC 230 V / 50 Hz)
Motoren AC 230/400 V / 50 Hz in Dreieck-Schaltung

Motorspannung MOVIDRIVE® MDX61B...-2_3 (AC-230-V-Gerite) in den CFC-Betriebsarten (P700)
AC 230 V /50 Hz 0015 0022 0037 0055 0075 0110 0150 0220 0300
DRS71M4  M;.x Nm 10
0.37kW (Ibin) (89)
Ngek  1/min 263
DRS71M4  M;ax Nm 10
(Ibin) (89)
Ngck  1/min 685
DRS80S4 Mmax Nm 14
(Ibin) (124)

Bitte beachten:

Ngek  1/min 703 Die Anaaben bezieh ich auf eine Net
DRS8OM4 M., Nm 14 Agzggi/'en eziehen sich auf eine Netzspannung von
(Ibin) (124)
Neck  1/min 1066
DRS90M4  M;.x Nm 211 25 28
(Ibin) (187) (221) (248)
Neck  1/min 919 832 767
DRS90L4 Mmax Nm 21 254 40
(Ibin) (186) (225) (354)
Ngek  1/min 1007 955 779
DRS100M4 M;.x Nm 242 40 40
(Ib in) (214) (354) (354)
Ngek  1/min 1142 1025 1072
DRS100LC4 Myax Nm 41.8 55 55
(Ib in) (370) (487) (487)
Ngek  1/min 1130 1154 1212
DRS112M4  M;x Nm 42.3 55
(Ib in) (374) (487)
Ngck  1/min 1103 1040
DRS13284 Myax Nm 41.7 65.4 87.2 110
(Ibin) (369) (579) (772) (974)
Ngck  1/min 1118 1020 927 825
DRS132M4  M;ox Nm 66.9 89.4 110
(Ibin) (592) (791) (974)
Nk 1/min 1074 1001 976
DRS132MC4 M ox Nm 85 127 165 200
(Ibin) (752) (1124) (1460) (1770)
Ngck  1/min 1093 1001 918 844
DRS160S4 M;,x Nm 84.1 126 164 200
(Ib in) (744) (1115) (1452) (1770)
Ngek  1/min 1054 980 905 852
DRS160M4  My.x Nm 83.6 125 163 200
(Ib in) (740) (1106) (1443) (1770)
Ngek  1/min 1138 1067 993 958
DRS160MC4 M ,x Nm 120 158 200 200
(Ib in) (1062) (1398) (1770) (1770)
Nk 1/min 1160 1111 1164 1204
DRS180S4 My.x Nm 127 167 200
(Ibin) (1124) (1478) (1770)
Nk 1/min 1092 1035 1079
DRS180M4 M;.x Nm 169 255 305
(Ibin) (1496) (2257) (2699)
Neck  1/min 1075 979 923
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===: Motorauswahl fur asynchrone Drehstrom- und Servomotoren (CFC)
-_—
Motorspannung MOVIDRIVE® MDX61B...-2_3 (AC-230-V-Geriite) in den CFC-Betriebsarten (P700)
AC 230 V/ 50 Hz 0015 0022 0037 0055 0075 0110 0150 0220 0300
DRS180L4 Mpax Nm 255 306
(Ib in) (2257)  (2708)
Nggw  1/min 1022 979
DRS180LC4 Mya Nm 243 293
(Ib in) (2151)  (2593)
Ngek  1/min 1065 1029
DRS200L4 My,x Nm 241 290
(Ib in) . (2133)  (2567)
Mg 1/min g,'“:beashte;" hen sich auf eine Net 1081 1045
DRS22554 M, Nm Ag 2:;1(??/ en bezienen sich aur eine Netzspannung von 288
(Ibin) (2549)
Ngck  1/min 1127
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9.6.12 Motorentabelle DRE-Drehstrommotoren (Kennwerte bei Dreieck/Stern AC 230/400 V / 50 Hz)

Massentragheit Jy

Stern .. (AC 400 V)

Dreieck /A (AC 230 V)

Motor Pm MN ohne Bremse ‘ mit Bremse Iy |q_n1) Id_n1) k" I |q_n1) |d_n1) ke
W (Ibb"ir;) 10%kgm? AlA A (|Llrir:1/;:) AL A A (I'l;l';:\III:\L\)

DRESOM4 075 45;) 215 23 168 137  0.98 (2'26_2) 291 237 169 (12;;)
DRESOM4 1.1 (;'g) 355 40 245 215 1.8 é;‘_g) 424 372 2.04 (1'79_2)
DRE9OL4 15 (;g) 435 485 | 335 264 206 (‘;'37_2) 580 458 356 (i;g)
DRE100M4 22 (11‘;';) 56 62 46 416 196 (‘;'15_2) 80 721 3.40 (f;‘:)
DRE100LC4 = 3 (113':) 90 9 62 552 281 (2'15;) 107 | 957 487 (fgg)
DRE112M4 3 (11% 146 151 6 551 238 (2'1?3) 104 | 954 412 (féoé)
DRE13254 4 (22360) 190 195 8 735 317 éfg) 139 127 55 (%0_‘1‘)
DRE132M4 55 (33169) 255 265 105 991 348 (2'26_?) 182 172 6.0 (f;g)
DRE132MC4 7.5 (jz'g) 340 355 128 134 631 (2'26_5) 256 232 10.9 (fﬁg)
DRE16054 5 443% 370 390 147 133 629 (2'26_2) 255 230  10.9 (f;g)
DRE160M4 9.2 (56301) 450 500 183 162  8.41 (2'27'3) 317 281 146 (f;g)
DRE160MC4 = 11 (67218) 590 640 215 201 810 éfg) 37 | 349 140 52‘1‘)
DRE180S4 no 67218) 895 955 21 187 926 (2'37_2) 36 325 16.0 (f;;j)
DRE180M4 15 (89579) 1110 1170 28 259 104 (gg_g) 48 448 18.1 (f;;)
DRE1B0L4 185 1102602) 1300 1440 34 312 141 (gf_f) 59 | 540 244 (f:é)
DRE1BOLC4 22 1124527) 1680 1815 42 363 208 (:;f;) 73 628 360 éég)
DRE200L4 o0 1179147) 2360 2500 57 536 194 (2'263) 99 | 928 336 (fgg)
DRE22554 37 (22142% 2930 3160 70 651 257 (2;3) 121 113 445 (f;g)
DRE225M4 45 (2259607) 3430 3660 84 783 305 (2'27_(7)) 145 136 | 529 (f;g)
DRE315K4 o 67206%) 18400 19500 196 183 69.6 éf_g) 340 | 317 | 121 (f:%
DRE31554 132 (7855203) 22500 23600  2301) 208 956 (‘312?) 425 360 166 éfg)
DRE315M4 160 (;??g) 27900 29000 | 275 260  88. (2'5?2) 480 451 154 (262,2)
DRE315L4 200 11124%%) 31900 33000 | 345 328 106 (gfg) A .

1) Gilt im Grunddrehzahlbereich bis ngg.
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9.6.13 DRE-Motorauswahl in Schaltungsart Dreieck/Stern (Netz AC 400 V / 50 Hz)
Motoren AC 230/400 V / 50 Hz in Stern-Schaltung oder Motoren AC 400/690 V / 50 Hz in Dreieck-Schaltung
Zuordnung MOVIDRIVE® MDX61B0005-5A3 ... MDX61B0110-503 (BaugroRe O ... 2):

Motorspannung MOVIDRIVE® MDX61B...-5_3 (AC-400/500-V-Gerate) in den CFC-Betriebsarten (P700)
AC 400 / 50Hz 0005 0008 0011 0014 0015 0022 0030 0040 0055 0075 0110
DRE80M4 Mmax Nm 14 14 14
(bin) (124)  (124) (124)
Neek  1/min 849 884 890
DRE90M4 Mmax Nm 13.2 14 14 14
(bin) (117)  (124)  (124) (124)
Neck  1/min 990 1037 1084 1084
DRE90L4 Mmax Nm 22.2 28 214 28 28
(Ib in) (196)  (248)  (189)  (248)  (248)
Neck  1/min 902 837 914 843 867
DRE100M4 M. Nm 275  20.1 284 366 40
(Ibin) (243)  (178)  (251)  (324) (354)
Neck  1/min 1048 1125 1037 943 931
DRE100LC4 M. Nm 276  36.1 40 40
(Ib in) (244)  (320) (354)  (354)
Neck  1/min 1113 1060 1166 1212
DRE112M4 My, Nm 282  36.6 40
(Ib in) (250)  (324) (354)
Neek  1/min 1084 1020 1074
DRE132S4 Mp,sx Nm 35.7 49.5 55 55
(Ib in) (316)  (438)  (487)  (487)
Ngck  1/min 1113 1044 1103 1123
DRE132M4  Mp,ox Nm 50.4 67.1 86.5 110
(Ib in) (446)  (593)  (766)  (974)
Neck  1/min 1079 1015 932 830
DRE132MC4 M;ox Nm 64.3 84.3 110
(Ibin) (569)  (746)  (974)
Ngck  1/min 1103 1059 1079
DRE160S4 My, Nm 64.9 8501 110
(Ib in) (574) (75240) (974)
Ngck  1/min 1098 1050 1072
DRE160M4 M. Nm 82.7 128
(Ib in) (731)  (1133)
Ngek  1/min 1103 1019
DRE160MC4 My, Nm 124
(Ib in) (1097)
ngk  1/min Bitte beachten: 1129
DRE180S4 M;.x Nm Die Angaben beziehen sich auf eine Netzspannung von AC 400 V. 132
(Ib in) (1168)
Ngck  1/min 1026
DRE180M4  Mp.x Nm 129
(Ib in) (1142)
Neck  1/min 1092
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Zuordnung MOVIDRIVE® MDX61B0150-503 ... MDX61B0750-503 (Baugroie 3 ... 5):

Motorspannung MOVIDRIVE® MDX61B...-5_3 (AC-400/500-V-Gerate) in den CFC-Betriebsarten (P700)
AC 400/ 50Hz 0150 0220 0300 0370 0450 0550 0750
DRE160M4  Mp,ox Nm 174 200
(Ib in) (1540) (1770)
Neck  1/min 931 900
DRE160MC4 M, Nm 167 200
(Ib in) (1478) (1770) .
Nk 1/min 1059 1072 g::et;:e:;:r:et:zziehen sich auf eine Netzspannun
DRE180S4  Mpz Nm 179 200 on Acg 200V P 9
(Ib in) (1584) (1770)
Neck  1/min 946 946
DRE180M4 M. Nm 176 200
(Ib in) (1558) (1770)
Nggw  1/min 1035 1115
DRE180L4 My, Nm 176 260 342 400
(Ib in) (1558) (2301) (3027) (3540)
Nggw  1/min 1035 962 883 830
DRE180LC4 Mp,ox Nm 257 342 400
(Ib in) (2275) (3027) (3540)
Neek  1/min 959 899 873
DRE200L4 Mmax Nm 240 318 390 478 565 600
(Ib in) (2124) (2815) (3452) (4231) (5001) (5310)
Neck  1/min 1086 1025 966 893 823 796
DRE22584 Mpax Nm 317 391 481 571 600
(Ib in) (2806) (3461) (4257) (5054) (5310)
Neck  1/min 1104 1060 1004 949 928
DRE225M4  Mox  Nm 390 482 574 600
(Ib in) (3452) (4266) (5080) (5310)
Neck  1/min 1122 1081 1037 1092

Zuordnung MOVIDRIVE® MDX61B0900-503 ... MDX61B2500-503 (Baugroie 6 ... 7):

Motorspannung MOVIDRIVE® MDX61B...-5_3 (AC-400/500-V-Gerate) in den CFC-Betriebsarten (P700)
AC 400 / 50Hz 0900 1100 1320 1600 2000 2500
DRE315K4  Mpox Nm 948 1128 1424 1600 1600 1600
(Ib in) (8391) (9984) (12603) (14161) (14161) (14161)
Ngk  1/min 1068 1056 1030 1068 1216 1234
DRE31584 Mpax Nm 1158 1477 1600 1600 1600
(Ib in) (10249) (13073) (14161) (14161) (14161)
Neck  1/min 1071 1053 1155 1373 1487
DRE315M4  Max  Nm 1441 1745 2227 2400
(Ib in) (12754) (15445) (19711) (21242)
Neek  1/min 1043 1028 1000 1096
DRE315L4  Mpyax Nm  Bitte beachten: 1717 2199 2400
(Ibin) Die Angaben beziehen sich auf eine (15197) (19463) (21242)
nex  1/min Netzspannung von AC 400 V. 1035 1018 1122
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Motoren AC 230/400 V / 50Hz in Dreieck-Schaltung
Zuordnung MOVIDRIVE® MDX61B0008-5A3 ... MDX61B0110-503 (BaugréRe O ... 2):

Motorspannung MOVIDRIVE® MDX61B...-5_3 (AC-400/500-V-Gerate) in den CFC-Betriebsarten (P700)
AC 230/ 50Hz 0005 0008 0011 0014 0015 0022 0030 0040 0055 0075 0110
DRE80OM4 Mmax Nm 9.4 121 14 121 14 14
(Ib in) (83)  (107) (124) (107) (124) = (124)
Nggk  1/min 1898 1787 1875 1804 1898 1957
DRE9OM4  Mpax Nm 14 11.2 14 14
(Ib in) (124)  (99.1) (124)  (124)
Ngck  1/min 1980 1951 2015 2179
DRE90L4 Mmax Nm 16.2 21.5 28 28
(Ib in) (143)  (190)  (248)  (248)
Ngck  1/min 1839 1757 1716 1834
DRE100M4  Mpox Nm 20.2 28.2 37.6 40
(Ib in) (179)  (250)  (333)  (354)
Nek  1/min 2074 1962 1828 1904
DRE100LC4 Max Nm 27.4 37.1 40 40
(Ib in) (243)  (328) (354) (354)
Ngk  1/min 2033 1957 2185 2384
DRE112M4 Mo Nm 28 37.6 40 40
(Ib in) (248)  (333) (354) (354)
Neek  1/min 1967 1870 2026 2070
DRE132S4 My Nm 36.7 47.8 55
(bin) _. (325)  (423)  (487)
Nece  1/min g_‘“ibe"‘ghtet:" chen sich auf eine Net 2002 1923 2109
DRE132M4 M, Nm Ag4g§?/. en beziehen sich auf eine Netzspannung von 487 744
(Ib in) (431)  (658)
Ngew  1/min 1967 1816
DRE132MC4 My, Nm 7.7
(Ib in) (635)
Ngck  1/min 1958
DRE160S4 Mmax Nm 72.4
(Ib in) (641)
Neck  1/min 1955
Zuordnung MOVIDRIVE® MDX61B0150-503 ... MDX61B0750-503 (BaugréRe 3 ... 5):
Motorspannung MOVIDRIVE® MDX61B...-5_3 (AC-400/500-V-Gerite) in den CFC-Betriebsarten (P700)
AC 230/ 50Hz 0150 0220 0300 0370 0450 0550 0750
DRE132M4 M2 Nm 99.8 110
(Ib in) (883) (974)
Ngk  1/min 1655 1591
DRE132MC4 Mpa Nm 97.8 110
(Ib in) (866) (974) .
N 1/min 1875 2073 g!tt:bea;hte;: chen sich auf eine Net
DRE160S4 My, Nm 987 110 vcl)?} A%QZO(e)nV_ eziehen sich auf eine Netzspannung
(Ib in) (874) (974)
Ngew  1/min 1863 2065
DRE160M4  Mp,ox Nm 96.8 142 188 200
(Ib in) (857) (1257) 1664 (1770)
Nek  1/min 1938 1814 1683 1700
DRE160MC4 M;ox Nm 93.3 137 180 200 200
(Ib in) (826) (1213) (1593) (1770) (1770)
Neck  1/min 2100 2003 1898 1938 1990
DRE180S4 My Nm 99.1 147 194 200
(Ib in) (877) (1301) (1717) (1770)
Neek  1/min 1922 1816 1696 1759
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Motorspannung MOVIDRIVE® MDX61 B...-5_3 (AC-400/500-V-Gerate) in den CFC-Betriebsarten (P700)
AC 230 / 50Hz 0150 0220 0300 0370 0450 0550 0750
DRE180M4  My.x Nm 144 191 200 200
(Ib in) (1275) (1690) (1770) (1770)
Ngek  1/min 1925 1839 1995 2058
DRE180L4 My, Nm 143 192 236 290 344 400
(Ib in) (1266) (1699) (2088) (2567) (2956) (3540)
Nk 1/min 1889 1836 1779 1703 1623 1570
DRE180LC4 My, Nm 185 232 289 344 400
(Ib in) (1637) (2053) (2558) (2956) (3540)
Ngck  1/min 1793 1749 1690 1623 1617
DRE200L4  Mpax Nm 269 320 400
(Ib in) (2381) (2832) (3540)
Neck  1/min 1895 1834 1728
DRE225S4 Mpax Nm 319 401
(bin) . (2823) (3549)
Necc  1/min g_‘tt‘;bea;hte;: e sich auf eine Nt 1957 1883
DRE225M4 Mpae NM VCI)?] Al’(l:giogl'{/. ezlehen sich aut eine Netzspannung 400
(Ibin) (3540)
Ngk  1/min 1980
Zuordnung MOVIDRIVE® MDX61B0900-503 ... MDX61B2500-503 (BaugréRe 6 ... 7):
Motorspannung MOVIDRIVE® MDX61B...-5_3 (AC-400/500-V-Gerite) in den CFC-Betriebsarten (P700)
AC 230 / 50Hz 0900 1100 1320 1600 2000 2500
DRE180LC4 My, Nm 400
(Ib in) (3540)
Neck  1/min 1670
DRE200L4  Mpax Nm 526 600
(Ib in) (4655) (5310)
Neck  1/min 1561 1464
DRE225S4 Mpax Nm 530 600
(Ib in) (4691) (5310)
Ngek  1/min 1754 1708
DRE225M4 M. Nm 532 600 600
(Ib in) (4709) (5310) (5310)
Ngck  1/min 1886 1883 1980
DRE315K4  Mpyax Nm 963 1238 1543
(Ib in) (8523) (10957) (13657)
Nk 1/min 1884 1851 1807
DRE31584 My Nm 1277 1600
(Ib in) (11302) (14161)
Nk 1/min 1876 1856
DRE315M4 My, Nm 1248 1564
(bin) . (11046) (13843)
Negc  1/min g_'tt‘;bea;hte;" e sich auf eine Net 1848 1828
DRE315L4 M., Nm AI(? 40n(?€\i/_ en beziehen sich auf eine Netzspannung von 1536
(Ib in) (13595)
Neck  1/min 1836
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9.6.14 DRE-Motorauswahl in Schaltungsart Dreieck (Netz AC 230 V / 50 Hz)
Motoren AC 230/400 V / 50Hz in Dreieckschaltung

Motorspannung MOVIDRIVE® MDX61B...-2_3 (AC-230-V-Gerite) in den CFC-Betriebsarten (P700)
AC 230V /50 Hz 0015 0022 0037 0055 0075 0110 0150 0220 0300
Minax Nm 14
DRE8OM4 (Ibin) (120)
NEck 1/min 890
Mimax Nm 14
DRE90M4 (bin) ~ (120)
NEck 1/min 1084
Mmax Nm 22,5 27 28
DRE90L4 (bin) ~ (896) (240) (250)
NEck 1/min 896 832 867
Mmax Nm 21.2 25.3 40
DRE100M4 (bin) ~ (188) (224) (350)
NEck 1/min 113 1072 925
Mmax Nm 24.5 40 40
DRE100LC4 (Ib in) (217) (350) (350)
NEck 1/min 1136 1089 1212
Mmax Nm 25.1 40 40
DRE112M4 (Ib in) (222) (350) (350)
NEck 1/min 1103 1040 1074
Mmax Nm 43.1 55
DRE132S4 (Ibin) (381) (490)
NEck 1/min 1079 1108
Mumax Nm 43.8 68 90.3 110
DRE132M4 (Ib in) (388) (600) (799) (974)
Nk 1/min 1108 1010 913 830
Mnax Nm 65.1 88.1 110
DRE132MC4 (Ib in) (5576) (780) (974)
NEck 1/min 1103 1049 1084
Mimax Nm 65.8 88.9 110
DRE160S4 (Ib in) (582) (787) (974)
NEck 1/min 1098 1041 1072
Mmax Nm 86.7 129 168 200
DRE160M4 (Ib in) (767) (1142)  (1487)  (1770)
NEck 1/min 1094 1015 940 900
Mmax Nm 83.7 124 162 200
DRE160MC4 (Ib in) (741) (1097)  (1434)  (1770)
NEck 1/min 1190 1129 1067 1072
Mmax Nm 88.6 133 174 200
DRE180S4 (Ib in) (784) (1177)  (1540)  (1770)
Neck 1/min 1089 1022 956 946
Max Nm 130 171 200
DRE180M4 (Ib in) (1151)  (1513)  (1770)
NEck 1/min 1092 1042 1115
Max Nm 171 260 311
DRE180L4 (bin) . (1513)  (2301)  (2753)
NEck 1/min Ditte beachten: , _ 1039 962 913
M Nm Die Angaben beziehen sich auf eine Netzspannung von 257 310
max AC 230 V.
DRE180LC4 (Ib in) (2275)  (2744)
NEck 1/min 959 923
Mmax Nm 240 288
DRE200L4 (Ib in) (2124)  (2549)
NEck 1/min 1086 1048
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Motorspannung MOVIDRIVE® MDX61B...-2_3 (AC-230-V-Gerite) in den CFC-Betriebsarten (P700)
AC 230 V /50 Hz 0015 0037 0055 0075 0110 0150 0220 0300
Mumax Nm 285
DRE225S4 (Ib in) (2522)
1/min 1122

9.6.15 Motorentabelle DRP-Drehstrommotoren (Kennwerte bei Dreieck/Stern AC 230/400 V)

P My Massentrﬁgh.eit Ju Stern . (AC 400 V) Dreieck /A (AC 230 V)
Motor ohne Bremse‘ mitBremse 1, lgo" lgn" k" In g lga kr
kW (Iﬁ';:‘) 104 kgm? A A A (I':'i'::a) A A A (Ig'i':";:)

DRP90M4 0.75 ( 454) 35.5 40 181 138 147 (2'15?) 314 239 202 (fg)
DRP90L4 1.1 (2':) 435 485 24 | 186 152 éfg) 416 322 263 (262.:)
DRP100M4 15 (%:) 56 62 32 282 151 (2151) 554  4.88 2.62 (f';g)
DRP100L4 2.2 (11‘;'96) ) 96 475 392 268 (2'27_3) 823 679 465 5'91_2)
DRP112M4 3 (1131) 146 151 6 553 234 (gfé) 104 96 4.1 (f':g)
DRP132M4 4 (22360) 255 265 77 745 285 (2'26.‘2‘) 133 124 49 (f;g)
DRP132MC4 55 (?;51'5) 340 355 1 | 993 469 (gfé) 19 172 8.1 ﬁ;g)
DRP160S4 55 (zi'f) 370 390 10.9 939 553 (2;2) 19 163 9.6 (f';g)
DRP160M4 75 (ﬁ'g) 450 500 145 134  6.06 (255) 25 232 105 (f'gz)
DRP160MC4 9.2 (55292) 590 640 17.8 | 166 542 éfi) 31 288 94 (f';":’)
DRP180S4 9.2 (56301) 895 955 18 | 152  8.63 (gfg) 31 264  15.0 (262_2)
DRP180M4 1 (67218) 1110 1170 21 186  8.46 (2_;;) 36 321 147 (f;;)
DRP180L4 15 ( 89579) 1300 1440 28 244 128 (2'59_:) 48 423 222 (262.539)
DRP180LC4 185 1101593) 1790 1930 35 311 158 (g';g) 61 539 274 (f';é)
DRP200L4 22 ( 1124527) 2360 2500 41 376 163 (2'37_‘71) 71 652 282 (f;_g)
DRP22554 30 ( 1179038) 2930 3160 55 | 494 234 (gf_;) 95 855 405 éfg)
DRP225M4 37 ( 2214204) 3430 3660 69 638 264 é;:_?,) 120 110 | 45.7 5'91;)
DRP315K4 90 (5518303) 18400 19500 159 | 149  54.8 (gfi) 340 259 | 94.9 5'92;)
DRP31554 Mo 6721804) 22500 23600 192 | 176 | 76.2 (3'50_% ; ; ; ;
DRP315M4 132 (7855203) 27900 29000 230 212 89.2 (2'50_;) ; ; ; ;
DRP315L4 160 (;(1)?2) 31900 33000 275 252 110 (ggg) . - ; ;

1) Gilt im Grunddrehzahlbereich bis ngg.
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9.6.16 DRP-Motorauswahl in Schaltungsart Dreieck/Stern (Netz AC 400 V / 50 Hz)
Motoren AC 230/400 V / 50Hz in Stern-Schaltung oder AC 400/690V / 50Hz in Dreieck-Schaltung
Zuordnung MOVIDRIVE® MDX61B0005-5A3 ... MDX61B0110-503 (BaugroBe O ... 2):

Motorspannung MOVIDRIVE® MDX61B...-5_3 (AC-400/500-V-Gerate) in den CFC-Betriebsarten (P700)
AC 400/ 50Hz 0005 0008 0011 0014 0015 0022 0030 0040 0055 0075 0110
DRP90M4 Mmax Nm 13.7 14 14
(bin) (121)  (124) (124)
Nee  1/min 890 943 955
DRP90L4 Mmax Nm 14 14 14 14
(bin) (124) (124)  (124) (124)
Neck  1/min 914 1037 1101 1101
DRP100M4  Myax Nm 21.2 27.7 20.5 28 28
(Ib in) (188)  (245)  (181)  (248)  (248)
Neck  1/min 984 896 996 896 925
DRP100L4  Mpax Nm 28 20 29 37.8 40
(Ibin) (248)  (177)  (257)  (335)  (354)
Neck  1/min 1002 1066 990 919 972
DRP112M4 M. Nm 282 365 40
(Ib in) (250)  (323) (354)
Ngck  1/min 1088 1025 1079
DRP132M4 My, Nm 36.8  50.9 55
(Ib in) (326)  (451)  (487)
Neek  1/min 1186 1113 1196
DRP132MC4 Mp,ox Nm 48.2 65.1 84.4 110
(Ib in) (427)  (576)  (747)  (974)
Ngck  1/min 1044 1001 947 908
DRP160S4  Mpox Nm 49.8 67.9 88.5 110
(Ib in) (441)  (601)  (783)  (974)
Neck  1/min 1006 966 918 936
DRP160M4  Mox Nm 64.6 84.5 110
(Ibin) (572)  (748)  (974)
Neck  1/min 1147 1103 1133
DRP160MC4 Mg, Nm 83.7 127
(Ibin) (741)  (1124)
ne  1/min Bitte beachten: 1204 1111
DRP180S4 My, Nm Die Angaben beziehen sich auf eine Netzspannung von AC 400 V. 87.6 136
(Ib in) (775)  (1204)
Ngek  1/min 1055 976
DRP180M4 My, Nm 86.2 134
(Ib in) (763)  (1186)
Nek  1/min 1082 1019
DRP180L4 My, Nm 133
(Ib in) (1177)
Ngck  1/min 1026
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Zuordnung MOVIDRIVE® MDX61B0150-503 ... MDX61B0750-503 (Baugroi3e 3 ... 5):

Motorspannung MOVIDRIVE® MDX61B...-5_3 (AC-400/500-V-Gerite) in den CFC-Betriebsarten (P700)
AC 400/ 50Hz 0150 0220 0300 0370 0450 0550 0750
DRP160MC4 M., Nm 170 200
(Ib in) (1505) (1770)
Neck  1/min 1015 953
DRP180S4  Mpax Nm 184 200
(Ib in) (1629) (1770) .
. Bitte beachten:
Mk 1/min 893 889 Die Angaben beziehen sich auf eine Netzspannun
DRP180M4  Mpa Nm 181 200 o Ao\ P 9
(Ib in) (1602) (1770)
Ngk  1/min 946 952
DRP180L4 My, Nm 183 200
(Ib in) (1620) (1770)
Negx  1/min 979 1128
DRP180LC4 Mp,ox Nm 173 257 339 400
(Ib in) (1531) (2275) (3000) (3540)
Ngck  1/min 1062 999 926 886
DRP200L4 My Nm 170 252 333 400
(Ib in) (1505) (2230) (2947) (3540)
Neck  1/min 1092 1025 952 896
DRP225S4 Mmax Nm 254 340 419 515 600
(Ib in) (2248) (3009) (3708) (4558) (5310)
Neck  1/min 969 925 881 826 788
DRP225M4 M. Nm 321 397 489 580 600
(Ib in) (2841) (3514) (4328) (5133) (5310)
Ngew  1/min 1125 1086 1040 990 1010
DRP315K4  Mpax Nm 726
(Ib in) (6426)
Ngek  1/min 1028

Zuordnung MOVIDRIVE® MDX61B0900-503 ... MDX61B2500-503 (Baugroie 6 ... 7):

Motorspannung MOVIDRIVE® MDX61B...-5_3 (AC-400/500-V-Gerate) in den CFC-Betriebsarten (P700)
AC 400/ 50Hz 0900 1100 1320 1600 2000 2500
DRP315K4  Mpox Nm 966 1144 1439 1600 1600
(Ib in) (8550) (10125) (12736) (14161) (14161)
Ngek  1/min 1008 990 957 987 1079
DRP315S4 Mpax Nm 976 1164 1472 1600 1600 1600
(Ibin) (8638) (10302) (13028) (14161) (14161) (14161)
Neck  1/min 982 972 952 1028 1188 1234
DRP315M4  M,ox Nm 1144 1455 1762 2249 2400
(Ibin) (10125) (12878) (15595) (19905) (21242)
Neck  1/min 1053 1041 1025 997 1102
DRP315L4 Mmax Nm  Bitte beachten: 1460 1777 2278 2400
(Ibin) Die Angaben beziehen sich (12922) (15728) (20162) (21242)
nge  1/min auf eine Netzspannung von 1035 1025 1005 1142
AC 400 V.
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Motoren AC 230/400 V / 50 HZ in Dreieck-Schaltung
Zuordnung MOVIDRIVE® MDX61B0005-5A3 ... MDX61B0110-503 (BaugréRe O ... 2):

Motorspannung MOVIDRIVE® MDX61 B...-5_3 (AC-400/500-V-Gerate) in den CFC-Betriebsarten (P700)
AC 230 / 50Hz 0011 0014 0015 0022 0030 0040 0055 0075 0110
DRP90M4 Mmax Nm 12 14 11.6 14 14
(bin)  (108) (124) (103) (124) (124)
Nk 1/min 1769 1839 1781 1869 1945
DRP90L4  Mpa Nm 14 12.2 14 14
(Ib in) (124) (108) (124) (124)
Ngck  1/min 1951 1716 1992 2232
DRP100M4  Mpox Nm 15.9 20.6 28 28
(Ib in) (141) (182) (248) (248)
Ngck  1/min 1951 1869 1746 1863
DRP100L4 Mmax Nm 20.1 28.8 38.9 40
(Ib in) (178) (255) (344) (354)
Neck  1/min 1945 1857 1752 1945
DRP112M4 M. Nm 28 37.5 40
(Ib in) (248) (332) (354)
Neck  1/min 1982 1884 2036
DRP132M4 M. Nm 37.9 49.2 55
(Ib in) (335) (435) (487)
Ngck  1/min 2119 2036 2236
DRP132MC4 M. Nm 46.5 72.3
(bin) _. (412) (640)
N 1/min g_'“‘;beaghtel:“ chen sich auf eine Net 1879 1787
DRP160S4 My Nm Ag4(;1§]3. en beziehen sich auf eine Netzspannung von 47.9 756
(Ib in) (424) (669)
Neek  1/min 1806 1722
DRP160M4 M. Nm 72
(Ib in) (637)
Ngck  1/min 2025
DRP160MC4 Mp,ox Nm 71.5
(Ib in) (633)
Neck  1/min 2188
DRP180S4  Mp.x Nm 73.6
(Ib in) (651)
Neck  1/min 1909
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Zuordnung MOVIDRIVE® MDX61B0150-503 ... MDX61B0750-503 (Baugroi3e 3 ... 5):

Motorspannung MOVIDRIVE® MDX61B...-5_3 (AC-400/500-V-Gerite) in den CFC-Betriebsarten (P700)
AC 230 / 50Hz 0150 0220 0300 0370 0450 0550 0750
DRP132MC4 Mpax Nm 97.5 110
(Ib in) (863) (974)
Neck  1/min 1679 1743
DRP160S4 Mpax Nm 102 110
(Ib in) (903) (974) .
Ne  1min 1634 1788 g,'tt:bea;hteg: hom sich auf eine N
DRP160M4 Mo Nm 98 10 v(-I)(:] Ar(]_*,giogr{/ ezienen sich aur eine etzspannung
(Ib in) (867) (974)
Ngck  1/min 1942 2157
DRP160MC4 Mpax Nm 96.9 140 184 200
(Ib in) (858) (1239) (1629) (1770)
Ngek  1/min 2113 1973 1823 1779
DRP180S4 My, Nm 102 151 199 200
(Ib in) (903) (1336) (1761) (1770)
Ngek  1/min 1852 1733 1607 1656
DRP180M4 My Nm 100 148 195 200
(Ib in) (885) (1310) (1726) (1770)
Ngck  1/min 1895 1796 1683 1779
DRP180L4  Mpax Nm 149 199 200 200
(Ib in) (1319) (1761) (1770) (1770)
Neck  1/min 1806 1743 1982 2091
DRP180LC4 Mpax Nm 189 233 288 342 400
(Ib in) (1673) (2062) (2549) (3027) (3540)
Ngck  1/min 1872 1819 1749 1680 1633
DRP200L4  Mpax Nm 185 229 282 335 400
(Ib in) (1637) (2027) (2496) (2965) (3540)
Ngck  1/min 1913 1860 1787 1713 1634
DRP22584  Mpyax Nm 229 286 343 429
(Ib in) (2027) (2531) (3036) (3797)
Ngek  1/min 1740 1699 1658 1585
DRP225M4 My, Nm 324 407
(Ib in) (2868) (3602)
Nk  1/min 1986 1921
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==== Motorauswahl fur asynchrone Drehstrom- und Servomotoren (CFC)

Zuordnung MOVIDRIVE® MDX61B0900-503 ... MDX61B2500-503 (Baugroie 6 ... 7):

Motorspannung MOVIDRIVE® MDX61B...-5_3 (AC-400/500-V-Gerite) in den CFC-Betriebsarten (P700)
AC 230/ 50Hz 0900 1100 1320 1600 2000 2500
DRP225S54 Mmax Nm 567 600 600
(Ib in) (5018) (5310) (5310) .
N 1/min 1461 1456 1456 Bitte beachten: _ ,
DRP225M4 M., Nm 539 600 600 Bleet Zﬁggiﬁi’;é’%‘ffg jbcthUf eine
(Ib in) 4771) (5310) (5310)
Nggk  1/min 1813 1801 1819
DRP315K4  Mpax Nm 809 981 1253 1558
(Ibin) (7160) (8683) (11089) (13789)
Nggk  1/min 1800 1777 1736 1683

9.6.17 DRP-Motorauswahl in Schaltungsart Dreieck (Netz AC 230 V / 50 Hz)
Motoren AC 230/400 V / 50 Hz in Dreieck-Schaltung
Zuordnung MOVIDRIVE® MDX61B0015-2A3 ... MDX61B0300-203 (BaugréBe 1 ... 3):

Motorspannung MOVIDRIVE® MDX61 B...-5_3 (AC-400/500-V-Gerate) in den CFC-Betriebsarten (P700)
AC 230/ 60Hz 0015 0022 0037 0055 0075 0110 0150 0220 0300
DRP90M4 Mmax Nm 14
(Ib in) (124)
Neck  1/min 953
DRP90L4 Mmax Nm 14
(Ib in) (124)

Bitte beachten:

Neck  1/min 1101 Die A ben bezieh ich auf eine Net
DRP100M4 M., Nm 216 256 40 Agzgdq?/.en eziehen sich auf eine Netzspannung von
(Ibin)  (191) (227) (354)
Neck  1/min 978 925 925
DRP100L4  Mpax Nm 21.2 257 40 40
(Ibin)  (188) (227) (354) (354)
Ngck  1/min 1054 1019 949 972
DRP112M4  Mpax Nm 25.1 40 40
(Ib in) (222) (354) (354)
Ngek  1/min 1113 1044 1079
DRP132M4 My, Nm 44.4 55 55
(Ib in) (393) (487) (487)
Ngek  1/min 1147 1196 1206
DRP132MC4 Mpax Nm 65.9 88.1 110
(Ib in) (583) (780) (974)
Ngck  1/min 1001 937 908
DRP160S4  Mpax Nm 68.8 92.5 110
(Ib in) (609) (819) (974)
Neck  1/min 966 909 936
DRP160M4  Mpax Nm 65.4 88.3 110 110
(Ib in) (579) (782) (974) (974)
Ngck  1/min 1147 1094 1138 177
DRP160MC4 Mpax Nm 87.4 128 165 200
(Ib in) (774) (1133) (1460) (1770)
Ngck  1/min 1195 1111 1028 953
DRP180S4 Mpax Nm 91.9 137 179 200
(Ib in) (813) (1213) (1584) (1770)
Ngek  1/min 1049 976 903 889
DRP180M4  Mpax Nm 90.3 135 175 200
(Ib in) (799) (1195) (1549) (1770)
Ngck  1/min 1079 1016 956 952
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Motorspannung MOVIDRIVE® MDX61 B...-5_3 (AC-400/500-V-Gerate) in den CFC-Betriebsarten (P700)
AC 230 / 60Hz 0015 0022 0037 0055 0075 0110 0150 0220 0300
DRP180L4  Mpmax Nm 134 177 200
(Ib in) (1186) (1567)  (1770)
Nggk  1/min 1026 986 1128
DRP180LC4 Mo, Nm 168 257 308
(Ib in) (1487)  (2275)  (2726)
Ngck  1/min 1065 999 956
DRP200L4 Mmax Nm 164 252 302
(bin) _. (1452)  (2230)  (2673)
Nece  1/min g_'tteAbeaghteb": eho sich auf eine N 1095 1025 981
DRP225S4 M., Nm V(l; ArE?ZS?)nV. eziehen sich auf eine Netzspannung 254 307
(Ib in) (2248)  (2717)
Neck  1/min 969 943
DRP225M4 M2y Nm 290
(Ib in) (2567)
Neck  1/min 1139
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Motorauswahl fur asynchrone Drehstrom- und Servomotoren (CFC)

9.6.18 Motortabellen DV-Drehstrommotoren (Kennwerte bei Dreieck/Stern AC 230/400 V / 50 Hz)

P, My Massentrégh?it Jm Stern .\ (AC 400 V) Dreieck /A (AC 230 V)
T ohne Bremse ‘ mitBremse I, lg " 1g," k! g lga" ky

kW | Nm (Ib in) 10" kgm? A A A (IL";:]’,’Z) A A A (|';';:1/;:)
DV250M4 55 ( 3315561 ) 6300 6600/67302 102 | 91.7 | 447 (248_2) 177 | 159 | 774 (?.92-3)
DV280S4 75 (4428844) 8925 9225/93552) 138 | 1204 @ 67.5 (2502) 239 209 117 (20352_))
DV280M4 90 (55::12) 8925 9225/93552) 170 149 81.9 (;4?5) 295 258 142 (fgzg)

1) Gilt im Grunddrehzahlbereich bis ngy.

2) Zweischeibenbremse

9.6.19 DV-Motorauswahl in Schaltungsart Dreieck/Stern (Netz 400 V / 50 Hz)
Motoren AC 230/400 V / 50 Hz in Stern-Schaltung oder Motoren AC 400/690 V / 50 Hz in Dreieck-Schaltung

Motorspannung MOVIDRIVE® MDX61B...-5_3 (AC-400/500-V-Gerite) in den CFC-Betriebsarten (P700)
AC 400V /50 Hz 0150 0220 0300 0370 0450 0550 0750 0900 1100 1320
Mmax  Nm 586.5 641 641
DV250M4 (Ib in) (56191)  (5670)  (5670)
Nek  1/min 1018 1133 1357
Mmax Nm 735.4 871 871
DV28084 (lbin) Bitte beachten: Das Maximalmoment M4, (6509) ~ (7710)  (7710)
Neck  1/min  wird auf 180 % des Motorbemessungsmo- 1082 1184 1344
Mmax Nm mentes My begrenzt. Die Angaben beziehen 941 1000 1000
DV280M4 (Ibin) sich auf eine Netzspannung von AC 400 V. (8330) (8851)  (8851)
Nggk  1/min 1139 1254 1478

Motoren AC 230/400 V / 50 Hz in Dreieck-Schaltung

Motorspannung MOVIDRIVE® MDX61B...-5_3 (AC-400/500-V-Gerate) in den CFC-Betriebsarten (P700)
AC 230V /50 Hz 0150 0220 0300 0370 0450 0550 0750 0900 1100 1320
Mmax Nm _ . 542 641 641
DV250M4 (bin) Bitte beachtgn: Das Maximalmoment Mo« (4800) (5670)  (5670)
e 1/min wird auf 180 % des Motorbgmessungs— 1843 1837 2997
M N momentes My begrenzt. Die Angaben 638.2 8232
max  NM - heziehen sich auf eine Netzspannung von : :
DV280S4 (Ibin) AC 400 V. (5649)  (7286)
Neck  1/min 1946 1920
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9.6.20 Motorentabelle DRS-Drehstrommotoren (Kennwerte bei Doppelstern/Stern AC 230/460 V / 60

Hz)

P My Massentréigheit Jy Stern . (AC 460 V) Doppelstern L (AC 230 V)
S ohne Bremse mitBremse I, lg," Ig," k' o g g k"

kW (I';"i‘n) 104 kgm? A A A (Ig'i"n’a) A A A (Ig'i"n’ﬁ‘\)
DRS71S4 0.37 (128..16) 4.9 6.2 0.92 0.92 | 0.58 (2593) 1.84 143 | 1.16 (::34;)
DRS7IM4 055 (237"1 " 7.1 8.4 125 125 0.75 (2'792) 250 200 149 (135%
DRS80S4 0.75 (;722) 14.9 16.4 1.66 1.66 | 1.12 (2;2) 3.32 245 | 2.24 (:1157:]])
DRS80M4 1.1 (56410) 21.5 26 2.14 214 | 1.23 (2042) 4.28 3.50 | 2.46 (:]]572)
DRS90M4 1.5 (78443) 35.5 40 2.87 2.87 | 1.38 (3932) 5.74 503 | 2.76 (:II 46;)
DRS90L4 2.2 (11%:) 435 495 41 | 41 237 (2'262) 820 666 475 (152)
DRS100M4 3 (113';) 56 62 55 | 55 245 (26?2) 1.0 985 490 (1;57_8)
DRS100M4 3.7 (12816) 56 62 6.65 6.65 | 242 (2032) 13.3 124 | 484 (1578)
DRS100L4 4 (213'95) 68.3 74.3 73 | 73 378 (gfg) 146 125 756 (1';8)
DRS112M4 4 (12925) 146 151 6.8 6.8 2.26 (2042) 13.6 12.8 | 452 (:]]57::)
DRS132S84 5.5 (23606) 190 200 9.4 9.4 3.36 (2;2) 18.8 176 | 6.72 (:]]57::)
DRS132M4 75 (,;;3) 255 265 124 | 124 401 (gfg) 248 235 802 (157:)
DRS132MC4 9.2 (4i03) 342 355 16 16 6.33 (204?) 32.0 294 | 127 (:]]578)
DRS16054 92 4i03) 370 420 159 159 7.2 (2152) 31.8 284 144 (1;57.2)
DRS160M4 1 (56391) 450 500 18.8 18.8 | 6.99 (2;2) 37.6 349 | 14.0 (:11573)
DRS160MC4 15 (78117) 590 640 26.5 26.5 | 9.57 (392(8)) 53.0 494 | 191 (:]]46151)
DRS180S4 15 (78117) 895 955 25.5 255 | 9.68 (g;i) 51.0 472 | 194 (:]]572)
DRS180M4 18.5 (;gg) 1110 1250 30.5 305 | 14.1 (2273) 61.0 541 | 28.2 (::682)
DRS180L4 22 (1101593) 1300 1440 35.9 359 | 16.0 (2273) 71.8 64.2 | 32.0 (]682)
DRS180LC4 30 (1146;5) 1680 1910 48.5 485 | 16.9 (2152) 97.0 909 | 33.8 (157;)
DRS200L4 30 (1146;5) 2360 2590 51 51 17.6 (2933) 102 95.8 | 35.1 (:]] 462)
DRS225S4 37 (1179582) 2930 3160 61 61 22.6 (2158) 122 113 45.3 (:II 572)
DRS225M4 45 (22142(21) 3430 3660 72 72 21.7 (2158) 144 137 | 43.4 (:]]57:)
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P My Massentrigheit Jy Stern . (AC 460 V) Doppelstern L (AC 230 V)
Motor ohne Bremse mit Bremse Ih Iq_n” Id_n1) kT” In q_n1) Id_n” kT1)

kW (I';"i’n) 104 kgm? A A A (Ig'i“n’;) A A A (Izrinn/;:)
DRS225MC4 55 (22:151) 4330 4560 87.9 879 | 242 (2;2) 176 169 | 48.4 (:]]572)
DRS315K4 110 (552293) 18400 19500 172 172 47.4 (2152) - - - -
DRS315S4 132 (6720577) 22500 23600 205 205 | 434 (2042) - - - -
DRS315S4 150 (7800928) 22500 23600 230 230 60.7 (2265) - - - -
DRS315M4 160 (7855766) 27900 29000 245 245 60.3 (2163) - - - -
DRS315M4 185 (8979711 ) 27900 29000 280 280 59.9 (2265) - - - -
DRS315L4 200 (;2;;) 31900 33000 304 304 73.4 (226:13) - - - -
DRS315L4 225 (110260655) 31900 33000 335 335 | 728 (226;) - - - -

1) Gilt im Grunddrehzahlbereich bis ngg.
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9.6.21 DRS-Motorauswahl in Schaltungsart Doppelstern/Stern (Netz AC 460 / 60 Hz)
Motoren AC 230/460 V' / 60 HZ in Stern-Schaltung
Zuordnung MOVIDRIVE® MDX61B0005-5A3 ... MDX61B0110-503 (BaugroBe 0 ... 2):

Motorspannung MOVIDRIVE® MDX61B...-5_3 (AC-400/500-V-Gerate) in den CFC-Betriebsarten (P700)
AC 460 / 60Hz 0005 0008 0011 0014 0015 0022 0030 0040 0055 0075 0110
Mmax Nm 10 10
DRS71S4 (Ibin)  (89) (89)
Ngk  1/min 439 439
Mmax Nm 10 10
DRS71M4 (Ibin)  (89) (89)
Ngck  1/min 820 820
Mmax Nm 13 14 14
DRS80S4 (bin) (114)  (124) (124)
Neck  1/min 978 955 960
Mmax  Nm 13.2 14 14 14
DRS80M4 (Ibin) (117)  (124)  (124) (124)
Neck  1/min - 1130 1195 1259 1259
DRS90M4 M., Nm 153  20.1 26.2 194 271 28
(Ib in) (135) ~ (178)  (232) (172) (240)  (248)
Neck  1/min 1136 1025 878 1037 855 837
DRS90L4 Mmax  Nm 28.1 203 291 37.6 40
(Ib in) (249)  (180)  (258)  (333)  (354)
Neek  1/min 1025 1130 1013 896 873
DRS100M4 M., Nm 266 345 40
3kw (Ib in) (235)  (305)  (354)
Neek  1/min 1241 1158 1171
DRS100M4 M., Nm 265 234 40
3.7kW (Ib in) (234)  (207)  (354)
Neek  1/min 1394 1318 1353
DRS100L4 M, Nm 34.9 40 40
(Ib in) (309) (354) (354)
Nk 1/min 171 1289 1377
DRS112M4 M, Nm 27.1 35 48 55
(Ib in) (240)  (310)  (425)  (486)
Neck  1/min 1406 1342 1220 1181
DRS13284 M, Nm 473  63.1 81.2 110
(Ib in) (419)  (558)  (719)  (974)
Neck  1/min 1280 1190 1081 915
DRS132M4 M., Nm 477 639 825 110
(Ib in) (422)  (566)  (730)  (974)
Neek  1/min 1395 1331 1248 1139
DRS132MC4 M, Nm 508 784 120
(Ib in) (529)  (694)  (1062)
Neek  1/min 1401 1350 1228
DRS160S4 M., Nm 60.8  80.4 123
(bin) . (538) (712)  (1089)
ney  1/min Ditte beachten: _ , 1212 1173 1076
ORSHAINS 1y, N D8 A oo o
(Ib in) (695)  (1062)
Nk 1/min 1357 1256
DRS160MC4 M., Nm 13
(Ib in) (1000)
Neck  1/min 1410
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Motorspannung MOVIDRIVE® MDX61B...-5_3 (AC-400/500-V-Gerate) in den CFC-Betriebsarten (P700)
AC 460 / 60Hz 0005 0008 0011 0014 0015 0022 0030 0040 0055 0075 0110
DRS180S4 M., Nm 119
(bin) . (1053)
N 1/min Bitte beachten: 1261

Die Angaben beziehen sich auf eine

DRS180M4 M Nm 121
max (Ib in) Netzspannung von AC 460 V. (1071)
Ngck  1/min 1231
Zuordnung MOVIDRIVE® MDX61B0150-503 ... MDX61B0750-503 (BaugréRe 3 ... 5):
Motorspannung MOVIDRIVE® MDX61B...-5_3 (AC-400/500-V-Gerate) in den CFC-Betriebsarten (P700)
AC 460 / 60Hz 0150 0220 0300 0370 0450 0550 0750
DRS132MC4 My, Nm 161 200
(Ib in) (1424) (1770)
Ngg  1/min 1100 985
DRS160S4 My, Nm 166 200
(Ib in) (1469) (1770) .
N 1/min 971 892 g,'tt:bea;htet:“ ehen sich auf eine Net
DRS160M4 M, Nm 162 200 Vcl; Ar&gzsgnv' eziehen sich auf eine Netzspannung
(Ib in) (1434) (1770)
Nek  1/min 1147 1054
DRS160MC4 M., Nm 154 200
(Ib in) (1363) (1770)
Neck  1/min 1340 1331
DRS180S4 M, Nm 162 200
(Ib in) (1434) (1770)
Neck  1/min 1182 1145
DRS180M4 M, Nm 168 248 327 399 400
(Ib in) (1487) (2195) (2894) (3531) (3540)
Ngek  1/min 1185 1092 997 906 903
DRS180L4 Mmax Nm 167 248 327 400
(Ib in) (1478) (2195) (2894) (3540)
Nggk  1/min 1255 1185 1105 1029
DRS180LC4 M, Nm 238 314 385 471 557 600
(Ib in) (2106) (2779) (3407) (4169) (4930) (5310)
Ngck  1/min 1268 1198 1125 1039 952 909
DRS200L4 Mmax Nm 224 297 364 445 526 600
(Ib in) (1983) (2629) (3222) (3939) (4655) (5310)
Ngk  1/min 1303 1227 1151 1097 966 890
DRS225S4 Mmax Nm 228 305 375 461 546 600
(Ib in) (2018) (2699) (3319) (4080) (4833) (5310)
Neck  1/min 1377 1321 1262 1189 1116 1069
DRS225M4 M ,.x Nm 308 378 464 550 600
(Ib in) (2726) (3346) (4107) (4868) (5310)
Neek  1/min 1315 1265 1201 1133 1095
DRS225MC4 M., Nm 374 460 547 680
(Ib in) (3310) (4071) (4841) (6019)
Neek  1/min 1356 1303 1248 1157
DRS315K4 My, Nm 673
(Ibin) (5957)
NEck 1/min 1423
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Zuordnung MOVIDRIVE® MDX61B0900-503 ... MDX61B2500-503 (Baugroie 6 ... 7):

Motorspannung MOVIDRIVE® MDX61B...-5_3 (AC-400/500-V-Gerite) in den CFC-Betriebsarten (P700)
AC 460 / 60Hz 0900 1100 1320 1600 2000 2500
DRS225MC4 M., Nm 892 1051 1200
(Ib in) (7895) (9302) (10621)

Neck  1/min 1019 922 840

DRS315K4  Mpax Nm 892 1054 1324 1592 1600
(Ib in) (7895) (9328) (11718) (14090) (14161)

Nk 1/min 1364 1318 1237 1154 1152
DRS31584 M2y Nm 876 1036 1299 1563 1600
132kwW (Ib in) (7753) (9169) (11497) (13833) (14161)

Nek  1/min 1401 1359 1286 1210 1213
DRS315584  Mpyax Nm 895 1062 1337 1600 1600
150kW (Ib in) (7921) (9399) (11833) (14161) (14161)

Nk 1/min 1433 1403 1352 1301 1396
DRS315M4 My Nm 1059 1334 1607 2043 2400
160kW (Ib in) (9373) (118086) (14223) (18082) (21242)

Nk 1/min 1428 1381 1333 1247 1186
DRS315M4 My Nm 1339 1613 2051 2400
185kW (Ib in) (11851) (14276) (18153) (21242)

Neck  1/min 1394 1347 1264 1203
DRS315L4  Mpax Nm 1336 1613 2054 2400
200kW (Ibin) Bitte beachten: (21242) (14276) (18179) (21242)

Neck  1/min Die Angaben beziehen sich 1438 1406 1347 1335
DRS315L4 My Nm  auf eine Netzspannung von 1351 1631 2076 2400
225kW (Ibin) AC 460 V. (11957) (14436) (18374) (21242)

Neck  1/min 1447 1416 1357 1357
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Motoren AC 230/460 V / 60 Hz in Doppelstern
Zuordnung MOVIDRIVE® MDX61B0005-5A3 ... MDX61B0110-503 (BaugréBBe 0 ... 2):

Motorspannung MOVIDRIVE® MDX61B...-5_3 (AC-400/500-V-Gerate) in den CFC-Betriebsarten (P700)
AC 230V /60 Hz 0005 0008 0011 0014 0015 0022 0030 0040 0055 0075 0110
DRS71S4 Mmax Nm 5.6 6.8 8.8 10 8.5 10

(bin) (49.6) (60.2) (77.9) (89) (752)  (89)
Nec 1/min 2343 2138 1804 1617 1851 1617

DRS71M4  Mpax Nm 7.1 9.3 10 9 10
(Ib in) (63)  (82.3) (89)  (79.7)  (89)
NEck  1/min 2443 2197 2144 2233 2144
DRS80S4 Mmax  Nm 9.8 13 9.4 13.4 14
(Ib in) (86.7) (115)  (83)  (119)  (124)
NEck  1/min 2554 2384 2572 2361 2548
DRS80M4  Mp.x Nm 13.2 9.5 13.7 14 14
(Ib in) (117)  (84.1) (121)  (124)  (124)
Neck  1/min 2560 2689 2543 2941 3117
DRS90M4 My, Nm 12.9 16.9 23.3 28
(Ib in) (114) ~ (150)  (208)  (248)
Neck  1/min 2601 2472 2255 2103
DRS90L4 Mmax Nm 17.2 24.7 33.4 40 40
(Ib in) (152)  (219)  (296) (354) (354)
Neck  1/min 2525 2396 2238 2185 2244
DRS100M4 My, Nm 22.6 30.6 39.7 40
3kwW (Ib in) (200)  (271)  (351)  (354)
NEck  1/min 2718 2607 2472 2777
DRS100M4  Mpax Nm 30.5 39.6 40
3.7kW (Ib in) (270)  (350)  (354)
Neck  1/min 2923 2789 3210
DRS100L4  Mpax Nm 30.6 40 40
(Ib in) (271)  (354)  (354)
NEck  1/min 2566 2513 3193
DRS112M4  Mpax Nm 31.1 40.2 55
(Ib in) (275)  (356)  (487)
Neck  1/min 2880 2749 2592
DRS132S4 My, Nm 39.4 60.5
(bin) _. (349)  (535)
neq  1min Ditte beachten: , _ 2749 2563
DRS132M4 M., Nm Rlc(:efgogf\a/ben beziehen sich auf eine Netzspannung von 612
(Ib in) ' (542)
Neck  1/min 2797
Zuordnung MOVIDRIVE® MDX61B0150-503 ... MDX61B0750-503 (BaugréfRe 3 ... 5):
Motorspannung MOVIDRIVE® MDX61 B...-5_3 (AC-400/500-V-Gerate) in den CFC-Betriebsarten (P700)
AC 230 V/ 60 Hz 0150 0220 0300 0370 0450 0550 0750
DRS132S4  Mpax Nm 81.2 110
(Ib in) (719) (974) .
N 1/min 2358 2075 g!tt:beashte;: ehen sich auf eine Net
DRS132M4 Mmax Nm 82.5 110 V(;?]Arcl:gzegr{/' ezienhen sich autr eine Netzspannung
(Ib in) (730) (974)
Neck  1/min 2646 2485
DRS132MC4 My, Nm 78.4 114 150 184 200
(Ib in) (694) (1009) (1327) (1629) (1770)
Neck  1/min 2807 2636 2446 2270 2187
DRS160S4 My, Nm 80.4 18 156 190 200
(Ib in) (712) (1044) (1381) (1682) (1770)
Neck  1/min 2443 2311 2162 2025 2017
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Motorspannung MOVIDRIVE® MDX61 B...-5_3 (AC-400/500-V-Gerate) in den CFC-Betriebsarten (P700)
AC 230 V/ 60 Hz 0150 0220 0300 0370 0450 0550 0750
DRS160M4 My, Nm 78.5 115 152 185 200
(Ib in) (695) (1018) (1345) (1637) (1770)
Neck  1/min 2799 2654 2496 2346 2293
DRS160MC4 Mp,.x Nm 108 144 176 200 200
(Ib in) (956) (1275) (1558) (1770) (1770)
Ngck  1/min 2913 2821 2724 2772 2948
DRS180S4  Mpox Nm 114 151 185 200
(Ib in) (1009) (1336) (1637) (1770)
Neck  1/min 2629 2516 2400 2453
DRS180M4  Mpax Nm 157 194 240 285 355
(Ib in) (1390) (1717) (2124) (2522) (3142)
Neck  1/min 2463 2393 2304 2211 2058
DRS180L4 Mmax Nm 155 193 239 284 355
(Ib in) (1372) (1708) (2115) (2514) (3142)
Neck  1/min 2589 2540 2470 2397 2274
DRS180LC4 M. Nm 185 229 273 341
(Ib in) (1637) (2027) (2416) (3018)
Ngck  1/min 2686 2623 2553 2433
DRS200L4  Myz Nm 217 258 323
(Ib in) (1921) (2283) (2859)
Negx  1/min 2680 2601 2472
DRS22554 My, Nm 263 331
(b in) Bitte beachten: (2328) (R
Neck  1/min Die Angaben be.ziehen sich auf eine Netzspannung 2751 2654
DRS225M4  Mmax Nm = "0 S any 335
(Ib in) (2965)
Ngck  1/min 2645
DRS225MC4 Mp,ax Nm 330
(Ib in) (2921)
Neck  1/min 2800
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Zuordnung MOVIDRIVE® MDX61B0900-503 ... MDX61B2500-503 (BaugréRe 6 ... 7):

Motorspannung MOVIDRIVE® MDX61B...-5_3 (AC-400/500-V-Gerate) in den CFC-Betriebsarten (P700)
AC 230V /60 Hz 0900 1100 1320 1600 2000 2500
DRS180LC4 My, Nm 450 530 600
(Ib in) (3983) (4691) (5310)
Ngck  1/min 2237 2088 1965
DRS200L4 Mmax Nm 425 501 600
(Ib in) (3761) (4434) (5310) .
Negc  1/min 2255 2094 1901 Bitte beachten:

Die Angaben beziehen sich auf eine

DRS22554 M. Nm 439 519 600
(Ib in) (3885) (4594) (5310) Netzspannung von AC 460 V.
Ngew  1/min 2490 2361 2229
DRS225M4 M.« Nm 443 523 600
(Ib in) (3921) (4629) (5310)
Nggw  1/min 2502 2387 2279
DRS225MC4 My, Nm 439 520 654 786 998 1200
(Ib in) (3885) (4602) (5788) (6957) (8833) (10621)
Neck  1/min 2683 2586 2419 2252 2001 1787

9.6.22 DRS-Motorauswahl in Schaltungsart Doppelstern (Netz AC 230V / 60 Hz)
Motoren AC 230/460 V / 60 Hz in Doppelsternschaltung
Zuordnung MOVIDRIVE® MDX61B0015-2A3 ... MDX61B0300-203 (BaugréBe 1 ... 4):

Motorspannung MOVIDRIVE® MDX61B...-5_3 (AC-230-V-Gerite) in den CFC-Betriebsarten (P700)
AC 230 V/ 60 Hz 0015 0022 0037 0055 0075 0110 0150 0220 0300
DRS71S4 Mmax Nm 10
(Ib in) (89)
Neck  1/min 439
DRS71M4 Mmax Nm 10
(Ib in) (89) .
N 1/min 820 Bitte beachten:

Die Angaben beziehen sich auf eine

DRS80S4 M Nm 14
max (bin)  (124) Netzspannung von AC 230 V.
Ngek  1/min 960
DRS80M4  Mpa, Nm 14
(bin)  (124)
Ngk  1/min 1248
DRS90M4  Mpax Nm 17.6 21 28
(bin)  (156) (186) (248)
Ngck  1/min 1084 1002 837
DRS90L4 Mmax Nm 18.1 221 39 40
(bin)  (160) (196) (345) (354)
Ngck  1/min 1160 1107 878 873
DRS100M4  Mp,ox Nm 20.2 35.8 40
3kW (Ib in) (179) (317) (354)
Nek  1/min 1300 1148 177
DRS100M4 M. Nm 35.7 40
3.7kW (Ib in) (316) (354)
Neck  1/min 1300 1371
DRS100L4 M2y Nm 36.4 40
(Ib in) (322) (354)
Neck  1/min 1166 1359
DRS112M4  Mpax Nm 36.3 55
(Ib in) (320) (487)
Nggk  1/min 1328 1162
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Motorspannung MOVIDRIVE® MDX61B...-5_3 (AC-230-V-Gerate) in den CFC-Betriebsarten (P700)
AC 230 V/ 60 Hz 0015 0022 0037 0055 0075 0110 0150 0220 0300
DRS13254 Mmax Nm 35.4 55.2 73.5 107 110
(Ib in) (313) (489) (651) (947) (974)
Neck  1/min 1342 1235 1127 932 918
DRS132M4  Mp,ox Nm 55.8 74.6 109 110
(Ib in) (494) (660) (965) (974)
Ngck  1/min 1362 1284 1132 1142
DRS132MC4 Mp,ox Nm 70.5 104 135 200
(Ib in) (624) (920) (1195) (1770)
Neck  1/min 1372 1279 1181 986
DRS160S4 Mmax Nm 721 107 139 200
(Ib in) (638) (947) (1230) (1770)
Neck  1/min 1190 1111 1037 892
DRS160M4 M. Nm 70.4 105 136 200
(Ib in) (623) (929) (1204) (1770)
Neck  1/min 1375 1296 1217 1054
DRS160MC4 M. Nm 98.3 128 194 200
(Ib in) (870) (1133) (1717) (1770)
Nggw  1/min 1432 1384 1270 1344
DRS180S4  Mpyax Nm 103 135 200 200
(Ib in) (912) (1195) (1770) (1770)
Neck  1/min 1291 1235 1118 1145
DRS180M4  Mp,ox Nm 139 214 257
(Ib in) (1230) (1894) (2275)
Ngck  1/min 1215 1132 1082
DRS180L4 Mmax Nm 213 256
(bin) . (1885) (2266)
Nece  1/min g!tt:beashtet:1: o sich auf eine Net 1215 175
DRS180LC4 M., Nm AI(?ZPT(??/. en beziehen sich auf eine Netzspannung von 205 246
(Ib in) (1814) (2177)
Neck  1/min 1208 1261
DRS200L4  Mpa Nm 193 232
(Ib in) (1708) (2053)
Neck  1/min 1335 1297
DRS22554  Mpax Nm 236
(Ibin) (2088)
Ngek  1/min 1371
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9.6.23 Motorentabelle DRE-Drehstrommotoren (Kennwerte bei Doppelstern/Stern AC 230/460V /

60 Hz)
Massentrigheit Jy Stern . (AC 460 V) Doppelstern L (AC 230 V)
Motor Pm MN ohne Bremse = mit Bremse In Iq_n1) Id_n” k1'1) In Iq_)_n1 Id7n1 kT1)
Y | i 107 kgm?® A LA A (| A A A | i
DRE80M4 0.75 (;613) 21.5 23 1.44 1.15 0.86 (2152) 2.88 | 2.31 | 1.73 (:]]572)
DRES0M4 1.1 (531) 35.5 40 2.30 1.83 1.39 (282;) 460 | 3.67 | 2.77 (::462)
DRE90L4 15 (782;_26) 435 485 280 214  1.80 é;g) 560 428 3.61 (169.;)
DRE100L4 2.2 (1%71) 68 74 4.00 3.39 212 (2152) 8.0 6.8 | 4.25 (:]]572)
DRE100LC4 = 3 (113':’) 89.8 95.8 540 514 258 (2';:) 108 103 5.16 (1'45.?)
DRE100LC4 | 3.7 (12707) 89.8 95.8 6.40 5.85 2.60 (204§) 128 11.7 | 5.20 (:]]57::)
DRE112M4 3.7 (12707) 146 151 6.30 5.96 2.04 (293% 126 | 119 | 4.07 (:]]462)
DRE13254 4 (211916) 190 195 7.90 6.36 2.79 :(33%? 15.8 | 12.7 | 559 (::578)
DRE132M4 55 (2?;306) 255 265 9.00 8.57 2.74 (2158) 18.0 | 17.1 | 549 (::572)
DRE132MC4 7.5 (1%95) 340 355 12.9 1.5 5.93 (2152) 258 229 | 119 (:]]57;)
DRE160S4 7.5 (20585) 370 390 12.7 1.4 5.66 (2152) 254 227 | 113 (:]]572)
DRE160M4 9.2 (1285) 450 500 15.4 14.0 6.52 (215‘5‘) 30.8 279 | 13.0 (:]]57;)
DRE160MC4 11 (55292) 590 640 18.3 16.8 7.28 (215::) 36.6 33.6  14.6 (:]]572)
DRE180S4 = 11 (55292) 900 960 179 163  7.36 (2'26_5) 358 326 147 (1:(1))
DRE180M4 15 (78117) 1110 1170 24.0 221 8.86 (226;) 48.0 | 442 | 177 (::68:23)
DRE180L4 18.5 (;gg) 1300 1440 30.0 27.0 12.7 (227:3) 60.0 54.0 253 (:]]68‘51)
DRE180LC4 22 (1101484) 1790 1930 35.5 33.2 12.6 (2152) 71.0 664 | 252 (:]]572)
DRE200L4 30 (1146215) 2360 2500 49.5 45.4 19.0 (2153) 99.0 909 | 38.0 (:II 57;)
DRE225S4 37 (1179691 ) 2930 3160 59.0 57.2 15.1 (2042) 118 114 | 30.3 (:II 573)
DRE225M4 45 (22:124 3430 3660 71.0 66.5 24.4 (226:)) 142 133 | 48.7 (::588)
DRE315K4 110 (5529202) 18400 19500 169 157 63.2 (237; 338 314 126 (::682)
DRE315S4 132 (67;)577) 22500 23600 205 202 43.4 (2043) 410 = 405 87 (:]I 572)
DRE315S4 150 (7990606) 22500 23600 225 218 61.2 (361;) 450 @ 435 122 580;)
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Massentrigheit Jyy Stern .. (AC 460 V) Doppelstern L. (AC 230 V)
Motor Pm MN ohne Bremse = mit Bremse Iy Iq_n1) Id_n” k" Iy Iq-,"1 Id7“1 k"
kW (Iz'i':‘) 104 kgm? A A A (IE';:,’Z) A A A (Iﬁ'i':,f;)
DRE315M4 160 (7855766) 27900 29000 240 232 60.7 (g:g) 480 @ 464 121 (:]]682)
DRE315M4 185 (8979602) 27900 29000 275 264 81.0 (2372) 550 528 162 (:]]68;)
DRE315L4 200 (;2;8) 31900 33000 295 287 74 (2373) - - - -
DRE315L4 225 (110260655) 31900 33000 335 325 73 (227;) - - - -

1) Gilt im Grunddrehzahlbereich bis ngg.
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9.6.24 DRE-Motorauswahl in Schaltungsart Doppelstern/Stern (Netz AC 460 V / 60 Hz)
Motoren AC 230/460 V / 60 Hz in Sternschaltung
Zuordnung MOVIDRIVE® MDX61B0005-5A3 ... MDX61B0110-503 (BaugroB3e 0 ... 2):

Motorspannung MOVIDRIVE® MDX61B...-5_3 (AC-400/500-V-Gerate) in den CFC-Betriebsarten (P700)
AC 460 / 60Hz 0005 0008 0011 0014 0015 0022 0030 0040 0055 0075 0110
DRESOM4 My, Nm 13.9 14 14
0.75kW (bin) (123)  (124) (124)
Ngex  1/min 949 978 978
DRE9OM4 My, Nm 12.3 14 14 14  Bitte beachten:
1.1kW (bin) (109) (124)  (124) (124)  Die Angaben beziehen sich auf eine
Ngek  1/min 1195 1212 1324 1318 Netzspannung von AC 460 V.
DRE90L4 Mpax Nm 17.1 22.8 28 22 28
1.5kW (Ib in) (151)  (202)  (248)  (195)  (248)
Nek  1/min 119 1031 972 1043 978
DRE100L4 M2y Nm 27.6 20 285  36.7 40
2.2kW (Ib in) (244)  (177) (252) (325) (354)
Neek  1/min 1095 1177 1084 990 972
DRE100LC4 M2y Nm 248 322 40 40
3.0kW (Ib in) (219) (285) (354) (354)
Nk 1/min 1371 1306 1318 1441
DRE100LC4 My Nm 27 35.1 40 40
3.7kW (Ib in) (239)  (310) (354)  (354)
Ngew  1/min 1353 1289 1394 1470
DRE112M4 M, Nm 27.1 34.9 40
3.7kW (Ib in) (240)  (309)  (354)
Ngew  1/min 1503 1425 1464
DRE112M4 My, Nm 34 40 40
4.5kW (Ib in) (301)  (354)  (354)
Nek  1/min 1347 1406 1469
DRE132S4 M2y Nm 346 479 55 55
(Ib in) (306)  (424)  (487)  (487)
Nek  1/min 1435 1357 1406 1450
DRE132M4 M. Nm 354 488 648 832 110
5.5kW (Ib in) (313)  (432)  (574) (736) = (974)
Neek  1/min 1538 1455 1352 1225 1044
DRE132M4  M;ax Nm 478 638 822 110
7.5kW (Ib in) (423)  (565)  (728)  (974)
Ngew  1/min 1552 1474 1372 1215
DRE132MC4 M, Nm 627 819 110
7.5kW (Ib in) (555)  (725)  (974)
Ngew  1/min 1313 1259 1250
DRE132MC4 M, Nm 613 806 110
9.2kW (Ib in) (543)  (713)  (974)
Ngew  1/min 1381 1333 1342
DRE160S4 My, Nm 63.6 83 110
7.5kW (Ib in) (563)  (735)  (974)
Nk 1/min 1217 1168 1168
DRE160S4 My Nm 61.2 80 110
9.2kW (Ib in) (542)  (708)  (974)
Ngk  1/min 1305 1261 1252
DRE160M4 M, Nm 625 822 126
9.2kW (Ib in) (553)  (728)  (1115)
Neek  1/min 1296 1252 1147
DRE160M4 M, Nm 79.9 123
11kW (Ib in) (707)  (1089)
Ngck  1/min 1344 1243
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Motorspannung MOVIDRIVE® MDX61B...-5_3 (AC-400/500-V-Gerate) in den CFC-Betriebsarten (P700)
AC 460 / 60Hz 0005 0008 0011 0014 0015 0022 0030 0040 0055 0075 0110
DRE160MC4 M. Nm 80.4 123
1MkW (Ib in) (712)  (1089)
Neek  1/min 1362 1283
DRE160MC4 My Nm 117
15kW (bin) _. (1036)
N 1/min B!tte beachten: . . . 1388
OREfa0SH My, N D AMGE0%T beTehen s uf one
1MkW (Ib in) (735)  (1133)
Neck  1/min 1321 1221
DRE180S4 Mpa Nm 124
15kW (Ib in) (1097)
Neck  1/min 1265
DRE180M4 M. Nm 127
15kW (Ib in) (1124)
Neck  1/min 1265
DRE180M4 M. Nm 124
18.5kW (Ib in) (1097)
Ngek  1/min 1421
DRE180L4  Mpax Nm 124
18.5kW (Ib in) (1097)
NEck 1/min 1324
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Zuordnung MOVIDRIVE® MDX61B0150-503 ... MDX61B0750-503 (Baugroi3e 3 ... 5):

Motorspannung MOVIDRIVE® MDX61B...-5_3 (AC-400/500-V-Gerite) in den CFC-Betriebsarten (P700)
AC 460 / 60Hz 0150 0220 0300 0370 0450 0550 0750
DRE132MC4 Mg, Nm 110
9.2kW (Ib in) (974)
Neck  1/min 1425
DRE160S4 Mpa Nm 110
7.5kW (Ib in) (974)
Ngek  1/min 1204
DRE160S4 My Nm 110
9.2kW (Ib in) (974)
. Bitte beachten:
Neck  1/min 1314 . . . .
DRE160M4 M., Nm 169 200 Die ﬁr&giggnvbeaehen sich auf eine Netzspannung
9.2kW (Ib in) (1496) (1770) von '
Nk 1/min 1028 949
DRE160M4 M. Nm 165 200
11kW (Ib in) (1460) (1770)
Neek  1/min 1138 1054
DRE160MC4 My Nm 166 200
1MkW (Ib in) (1469) (1770)
Neck  1/min 1199 1164
DRE160MC4 M., Nm 159 200 200
15kW (Ib in) (1407) (1770) (1770)
Neck  1/min 1322 1349 1388
DRE180S4 M. Nm 172 200
1MkW (Ib in) (1522) (1770)
Neck  1/min 1115 1052
DRE180S4 Mpax Nm 169 200
15kW (Ib in) (1496) (1770)
Nk 1/min 1182 1165
DRE180M4 My Nm 172 200
15kW (Ib in) (1522) (1770)
Nk 1/min 1192 1211
DRE180M4 M. Nm 169 200
18.5kW (Ib in) (1496) (1770)
Neek  1/min 1354 1427
DRE180L4  Myax Nm 170 250 328 400
18.5kW (Ib in) (1505) (2213) (2903) (3540)
Neck  1/min 1275 178 1079 982
DRE180L4  Mpa Nm 169 248 326 397 400
22kW (Ib in) (1496) (2195) (2885) (3514) (3540)
Neck  1/min 1301 1205 1102 1009 1006
DRE180LC4 M, Nm 164 241 316 386 400
22kW (Ib in) (1452) (2133) (2797) (3416) (3540)
Neck  1/min 1311 1221 1125 1035 1016
DRE180LC4 M. Nm 238 314 384 400
30kW (Ib in) (2106) (2779) (3399) (3540)
Nk 1/min 1308 1231 1155 1168
DRE200L4 My Nm 234 311 381 468 552 600
(Ib in) (2071) (2753) (3372) (4142) (4886) (5310)
Nk 1/min 1259 1186 113 1025 940 896
DRE225S4 Myax Nm 234 308 377 460 544 600
(Ib in) (2071) (2726) (3337) (4071) (4815) (5310)
Neek  1/min 1438 1353 1268 1166 1069 1007
DRE225M4 My Nm 314 387 476 564 600
(Ib in) (2779) (3425) (4213) (4992) (5310)
Neek  1/min 1242 1198 1142 1081 1084
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Motorspannung MOVIDRIVE® MDX61B...-5_3 (AC-400/500-V-Gerate) in den CFC-Betriebsarten (P700)
AC 460 / 60Hz 0150 0220 0300 0370 0450 0550 0750
DRE315K4 M., Nm Bitte beachten: 692
(Ibin) Die Angaben beziehen sich auf eine Netzspannung (6125)
Neck  1/min von AC 460 V. 1294

Zuordnung MOVIDRIVE® MDX61B0150-503 ... MDX61B0750-503 (Baugroie 6 ... 7):

Motorspannung MOVIDRIVE® MDX61B...-5_3 (AC-400/500-V-Gerite) in den CFC-Betriebsarten (P700)
AC 460 V / 60 Hz 0900 1100 1320 1600 2000 2500
DRE315K4 M2y Nm 926 1100 1386 1600 1600
(Ib in) (8196) (9736) (12267) (14161) (14161)
Neek  1/min 1272 1254 1223 1236 1399
DRE315S4 Myax Nm 876 1036 1299 1563 1600
132kwW (Ib in) (7753) (9169) (11497) (13834) (14161)
Nek  1/min 1401 1359 1286 1210 1213
DRE315S4  Mpyax Nm 1106 1407 1600 1600 1600
150kW (Ib in) (9798) (12453) (14161) (14161) (14161)
Ngew  1/min 1259 1241 1297 1548 1696
DRE315M4 M, Nm 1083 1364 1643 2089 2400
160kW (Ib in) (9585) (12072) (14542) (18489) (21242)
Nk 1/min 1420 1374 1325 1242 1191
DRE315M4 My Nm 1373 1660 2116 2400
185kW (Ib in) (12152) (14692) (18728) (21242)
Nk 1/min 1241 1223 1190 1246
DRE315L4 My, Nm 1372 1657 2109 2400
200kW (Ib in) (12143) (14666) (18666) (21242)
Nk 1/min 1430 1398 1342 1357
DRE315L4 M2y Nm 1365 1648 2098 2400
225kW (Ib in) (12081) (14586) (18569) (21242)
Neek  1/min 1440 1408 1352 1362

Motoren AC 230/460 V / 60 Hz in Doppelsternschaltung
Zuordnung MOVIDRIVE® MDX61B0005-5A3 ... MDX61B0110-503 (BaugréRe O ... 2):

Motorspannung MOVIDRIVE® MDX61B...-5_3 (AC-400/500-V-Gerate) in den CFC-Betriebsarten (P700)
AC 230 / 60Hz 0005 0008 0011 0014 0015 0022 0030 0040 0055 0075 0110
DRE8OM4 My, Nm 8 10.6 13.9 10.3 14 14
0.75kW (Ib in) 1) (94)  (123)  (91) (124)  (124)
Nek  1/min 2554 2437 2279 2455 2308 2507
DRE9OM4 M2y Nm 12.3 8.8 12.8 14 14
1.1kW (Ib in) (109)  (78)  (113)  (124) (124)
Neek  1/min 2595 2707 2578 2847 3093
DREQ0L4 Mmax Nm 143 189 265 28
1.5kW (Ib in) (127) ~ (167)  (235)  (248)
Neek  1/min 2484 2396 2238 2425
DRE100L4 M, Nm 172 243 326 40 40
2.2kW (b in) (152)  (215)  (289) (354)  (354)
Nek  1/min 2548 2443 2314 2244 2320
DRE100LC4 My Nm 31.1 40 40
3.7kW (b in) (275)  (354)  (354)
Ngew  1/min 2794 2724 3275
DRE112M4 My, Nm 23.1 31 40 40
3.7kW (Ib in) (204)  (274) (354)  (354)
Ngew  1/min 3193 3071 2915 3173

Systemhandbuch — MOVIDRIVE® MDX60B/61B

375



Projektierung
Motorauswahl fur asynchrone Drehstrom- und Servomotoren (CFC)

Motorspannung MOVIDRIVE® MDX61B...-5_3 (AC-400/500-V-Gerate) in den CFC-Betriebsarten (P700)
AC 230/ 60Hz 0005 0008 0011 0014 0015 0022 0030 0040 0055 0075 0110
DRE112M4  Mpax Nm 30.1  39.1 40
4.5kW (Ib in) (275)  (346)  (354)
Ngew  1/min 2880 2763 3183
DRE132S4  Mpa, Nm 40 55
(Ib in) (354)  (487)
Ngew  1/min 2024 2944
DRE132M4  Mp,ox Nm 40.8 62.1
5.5kW (Ib in) (361)  (550)
Nk 1/min 3115 2885
DRE132M4 M2 Nm 61.1
7.5kW (Ib in) (541)
Neck  1/min 3097
DRE132MC4 M. Nm 59.9
7.5kW (Ib in) (530)
Neck  1/min 2719
DRE132MC4 M2 Nm 58.5
9.2kW (Ib in) (518)
Neck  1/min 2854
DRE160S4  Mpma Nm 60.8
7.5kW (Ibin) (538)
.~ Bitte beachten:
Nggk  1/min ) . . . 2531
OREIGOSS My Nim DI ATGEDSN Deziten st auf i
9.2kW (Ibin) ' (518)
Ngck  1/min 2707
DRE160M4  Mp,.x Nm 59.7
9.2kW (Ib in) (528)
Ngck  1/min 2671
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Zuordnung MOVIDRIVE® MDX61B0150-503 ... MDX61B0750-503 (Baugroi3e 3 ... 5):

Motorspannung MOVIDRIVE® MDX61B...-5_3 (AC-400/500-V-Gerite) in den CFC-Betriebsarten (P700)
AC 230 / 60Hz 0150 0220 0300 0370 0450 0550 0750
DRE132S4 My Nm 55
(Ib in) (487)
Neck  1/min 3115
DRE132M4 M. Nm 83.2 110
5.5kW (Ib in) (736) (974) .
nec  1/min 2631 2314 Bitte beachten: - . _
DRE132M4 M., Nm 822 10 Die Angaben beziehen sich auf eine Netzspannung
7 5KW (Ib in) (728) (974) von AC 460 V.
Ngk  1/min 2905 2668
DRE132MC4 My Nm 81.9 110 110
7.5kW (Ib in) (725) (974) (974)
Ngew  1/min 2622 2617 2788
DRE132MC4 My Nm 80.6 110 110
9.2kW (Ib in) (713) (974) (974)
Ngew  1/min 2771 2771 3052
DRE160S4 Myax Nm 83 110 110
7.5kW (Ib in) (735) (974) (974)
Neck  1/min 2443 2460 2614
DRE160S4  Mpa Nm 80 110 110
9.2kW (Ib in) (708) (974) (974)
Neck  1/min 2627 2601 2882
DRE160M4 M. Nm 82.2 120 158 193 200
9.2kW (Ib in) (728) (1062) (1398) (1708) (1770)
Neck  1/min 2597 2439 2267 2109 2074
DRE160M4 M. Nm 79.9 117 155 189 200
1MkW (Ib in) (707) (1036) (1372) (1673) (1770)
Nk 1/min 2768 2632 2474 2324 2489
DRE160MC4 My Nm 80.4 118 156 190 200
1MkW (Ib in) (712) (1044) (1381) (1682) (1770)
Nk 1/min 2794 2685 2562 2434 2526
DRE160MC4 My Nm 112 149 483 200 200
15kW (Ib in) (991) (1319) (4275) (1770) (1770)
Neek  1/min 2874 2781 2689 2821 2057
DRE180S4 Myax Nm 83.1 122 161 197 200
1MkW (Ib in) (735) (1080) (1425) (1744) (1770)
Neck  1/min 2716 2573 2410 2257 2257
DRE180S4 Mpa Nm 119 158 193 200
15kW (Ib in) (1053) (1398) (1708) (1770)
Neck  1/min 2629 2513 2397 2533
DRE180M4 My, Nm 121 161 197 200
15kW (Ib in) (1071) (1425) (1744) (1770)
Neck  1/min 2616 2510 2400 2560
DRE180M4 M. Nm 118 157 193 200 200
18.5kW (Ib in) (1044) (1390) (1708) (1770) (1770)
Nk 1/min 2915 2822 2722 2955 2985
DRE180L4  Myax Nm 118 159 196 241 286 356
18.5kW (Ib in) (1044) (1407) (1735) (2133) (2531) (3151)
Nk 1/min 2712 2646 2573 2477 2374 2211
DRE180L4  Mya Nm 158 195 240 284 353
22kW (Ib in) (1398) (1726) (2124) (2514) (3124)
Neek  1/min 2692 2623 2530 2430 2267
DRE180LC4 My Nm 153 189 233 276 343
22kW (Ib in) (1354) (1673) (2062) (2443) (3036)
Neek  1/min 2699 2629 2536 2433 2274
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-
Motorspannung MOVIDRIVE® MDX61B...-5_3 (AC-400/500-V-Gerate) in den CFC-Betriebsarten (P700)
AC 230 / 60Hz 0150 0220 0370 0550 0750
DRE180LC4 My Nm 185 273 341
30kW (Ib in) (1637) (2416) (3018)
Nk 1/min 2769 2619 2493
DRE200L4 My Nm 270 338
(Ib in) (2390) (2992)
Nk 1/min 2513 2386
DRE225S4  Mpyax Nm 270 337
(bin) _. (2390) (2983)
Negc  1/min g_'tt‘;bea;hte;" e sich auf eine Net 2698 2584
DRE225M4 Mmax Nm Vol?] Arg;g‘alesgnv- ezienen sich aur eine Netzspannung 342
(Ib in) (3027)
Neck  1/min 2502

Zuordnung MOVIDRIVE® MDX61B0150-503 ... MDX61B0750-503 (BaugréRe 6 ... 7):

Motorspannung MOVIDRIVE® MDX61B...-5_3 (AC-400/500-V-Gerate) in den CFC-Betriebsarten (P700)
AC 230V /60 Hz 0900 1100 1320 1600 2000 2500
DRE180L4 My, Nm 400
18.5kW (Ib in) (3540)
Ngck  1/min 2108
DRE180L4  Myax Nm 400
22kW (Ib in) (3540) .
Nece  1/min 2168 g,'tt:bea;hte;: ehen sich auf o
ie Angaben beziehen sich auf eine
2;5&80&4 Mmax z\ll:in) (;5(200) Netzsp%nnung von AC 460 V.
Neck  1/min 2138
DRE180LC4 M. Nm 400
30kW (Ib in) (3540)
Neck  1/min 2450
DRE200L4  Mpax Nm 446 526 600
(Ib in) (3947) (4655) (5310)
Ngek  1/min 2185 2033 1901
DRE22554 My, Nm 444 523 600
(Ib in) (3930) (4629) (5310)
Nggw  1/min 2387 2241 2103
DRE225M4 My, Nm 454 537 600
(Ib in) (4018) (4753) (5310)
Ngck  1/min 2376 2276 2264
DRE315K4 Mmax Nm 810 1042 1300
(Ib in) (7169) (9222) (11506)
Ngck  1/min 2600 2559 2511
DRE315S4 Mmax Nm 1045 1317
(Ib in) (9249) (11656)
Neck  1/min 2554 2526
DRE315M4 M. Nm 1286
(Ib in) (11382)
Neck  1/min 2518
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9.6.25 DRE-Motorauswahl in Schaltungsart Doppelstern (Netz AC 230V / 60 Hz)
Motoren AC 230/460 V / 60 Hz in Doppelsternschaltung

Motorspannung MOVIDRIVE® MDX61B...-2_3 (AC-230-V-Gerite) in den CFC-Betriebsarten (P700)
AC 230 V/ 60 Hz 0015 0022 0037 0055 0075 0110 0150
DRE80S4 M, Nm 14
(bin)  (124)
Ngk  1/min 855
DRE8OM4 My Nm 14
0.75kW (bin)  (124)
Ngck  1/min 978
DRE8OM4 My Nm 14
1.1kW (bin)  (124) _
e 1/min 1277 B!tte beachten: . . .
DRE9OM4 Mpa N 14 Elg ggg?/?en beziehen sich auf eine Netzspannung von
1.1kW (bin)  (124)
Neck  1/min 1289
DRE9OM4 My Nm 14
1.5kW (bin)  (124)
Neck  1/min 1365
DRE90L4 Mmax Nm 19.9 23.8 28
1.5kW (bin)  (176) (211) (248)
Neck  1/min 1078 1013 990
DRE90L4 Mmax  Nm 17.9 21.6 28
2.2kW (bin)  (158) (191) (248)
Nk 1/min 1212 1154 1142
DRE100M4 My Nm 20.5 35.9 40
(Ib in) (181) (318) (354)
Neek  1/min 1400 1218 1236
DRE100L4  Mya Nm 18 21.8 38.1 40
2.2kW (bin)  (159) (193) (337) (354)
Nk 1/min 1201 1160 972 972
DRE100L4  Myax Nm 35.7 40
3.7kW (Ib in) (316) (354)
Neck  1/min 1418 1564
DRE100LC4 M, Nm 36.5 40
3.7kW (Ib in) (323) (354)
Neck  1/min 1283 1464
DRE112M4 M. Nm 36.2 40
3.7kW (Ib in) (320) (354)
Neck  1/min 1411 1469
DRE112M4  Mpax Nm 35.2 40
4.5kW (Ib in) (312) (354)
Ngk  1/min 1337 1465
DRE132S4  Myax Nm 36 55 55
(Ib in) (319) (487) (487)
Neek  1/min 1430 1323 1450
DRE132M4 M, Nm 36.7 56.8 75.3 109 110
5.5kW (Ib in) (325) (503) (666) (965) (974)
Neek  1/min 1533 1406 1279 1049 1044
DRE132M4 My Nm 55.8 74.3 108 110
7.5kW (Ib in) (494) (658) (956) (974)
Neck  1/min 1513 1416 1225 1215
DRE132MC4 M, Nm 54.2 73.7 109 110
7.5kW (Ib in) (480) (652) (965) (974)
Neck  1/min 1333 1279 1176 1279
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-
Motorspannung MOVIDRIVE® MDX61B...-2_3 (AC-230-V-Gerite) in den CFC-Betriebsarten (P700)
AC 230 V/ 60 Hz 0015 0022 0037 0055 0075 0110 0150 0220 0300
DRE132MC4 M,c Nm 72.4 107 110
9.2kW (Ib in) (641) (947) (974)
Ngew  1/min 1357 1259 1401
DRE160S4 M, Nm 55.2 74.8 110 110
7.5kW (Ib in) (489) (662) (974) (974)
Ngew  1/min 1239 1186 1094 1190
DRE160S4 My, Nm 72 106 110 110
9.2kW (Ib in) (637) (938) (974) (974)
Nek  1/min 1283 1190 1309 1314
DRE160M4 M. Nm 73.8 109 142 200
9.2kW (Ib in) (653) (965) (1257)  (1770)
Nek  1/min 1274 1186 1103 949
DRE160M4 M. Nm 7.7 107 139 200
1MkW (Ib in) (635) (947) (1230)  (1770)
Neek  1/min 1362 1283 1204 1054
DRE160MC4 M2 Nm 72 107 140 200
11kW (Ib in) (637) (947) (1239) (1770)
Neek  1/min 1379 1314 1252 1147
DRE160MC4 My Nm 101 133 200 200
15kW (Ib in) (894) (1177) (1770) (1770)
Ngew  1/min 1410 1366 1261 1362
DRE180S4 M, Nm 74.4 111 144 200
11kW (Ib in) (658) (982) (1275) (1770)
Ngew  1/min 1338 1261 1182 1052
DRE180S4 My, Nm 107 141 200
15kW (Ib in) (947) (1248) (1770)
Neew  1/min 1291 1235 1152
DRE180M4 My, Nm 111 145 200
15kW (Ib in) (982) (1283)  (1770)
Nek  1/min 1251 1202 1155
DRE180M4 M. Nm 142 200 200
18.5kW (Ib in) (1257)  (1770) (1770)
Neek  1/min 1334 1308 1404
DRE180L4 My Nm 143 220 264
18.5kW (Ib in) (1266) (1947) (2337)
Ngex  1/min 1231 1155 1109
DRE180L4 M, Nm 141 217 260
22kW (Ib in) (1248) (1921) (2301)
Ngew  1/min 1245 172 1125
DRE180LC4 My Nm 213 256
22kW (b in) (1885) (2266)
Ngew  1/min 1205 1162
DRE180LC4 My, Nm 207 249
30kW (bin) __ (1832) (2204)
Nece  1/min g!tt:beashtet:1: o sich auf eine Net 1258 1225
DRE200L4 Mmax Nm Algzel”logi\'ﬂ/ en beziehen sich aur eine Netzspannung von 201 243
(Ib in) (1779) (2151)
Nk 1/min 1289 1251
DRE225S4 Myax Nm 243
(Ib in) (2151)
Neck  1/min 1338
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9.6.26 Motortabellen DV-Drehstrommotoren (Kennwerte bei Doppelstern/Stern AC 230 /460 V /60 Hz)

P Massentrﬁgh?it Jm Stern . (AC 460 V) Doppelstern L_L (AC 230 V)
Motor My ohne Bremse ‘ mit Bremse In Iq_n1) Id_n” k1-1) In Iq_n1) Id_n1) kT1)

kW Nm (Ib in) 104 kgm? A A A (IE';/;:) A A A (IE';/;)
DV250M4 55 (2269260) 6300 6600/67302) 87 785 376 (237‘71) 174 157 | 75.2 (1 683)
DV280S4 75 (;&?528) 8925 9225/93552) 118 107 | 50.8 (2371) 236 | 213 102 (1683)
DV280M4 90 ( 5518303) 14500 3) 162 153 | 51.7 (2'37_2) 324 | 306 | 103 (1 68_?)

1) Gilt im Grunddrehzahlbereich bis nggy.
2) Zweischeibenbremse

3) Auf Anfrage

9.6.27 DV-Motorauswahl in Schaltungsart Doppelstern/Stern (Netz AC 460 V / 60 Hz)
Motoren AC 230/460 V /60 Hz in Sternschaltung

Motorspannung MOVIDRIVE® MDX61B...-5_3 (AC-400/500-V-Gerate) in den CFC-Betriebsarten (P700)
AC 460V /60 Hz 0150 0220 0300 0370 0450 0550 0750 0900 1100 1320
Mmax  Nm 576 641
DV250M4 (Ib in) (5100)  (5670)
Nk 1/min 1261 1370
Mmax Nm 711 871 871
DV28054 (Ibin) - Bitte beachten: Das Maximalmoment M, wird auf ~ (6290) — (7710) ~ (7710)
Neck  1/min 180 % des Motorbemessungsmomentes My begrenzt. 1421 1478 1664
Mmax Nm Die Angaben beziehen sich auf eine Netzspannung 712 946 1045
D280M4 (Ibin) von AC 460 V. (6300)  (8370)  (9249)
Neck  1/min 1338 1318 1382

Motoren AC 230/460 V / 60 Hz in Doppelstern

Motorspannung MOVIDRIVE® MDX61B...-5_3 (AC-400/500-V-Gerite) in den CFC-Betriebsarten (P700)

AC 230 V/ 60 Hz 0150 0220 0300 0370 0450 0550 0750 0900 1100 1320
Mmax Nm Bitte beachten: Das Maximalmoment M5, wird auf 180 % 459 547 641

DV250M4 (Ib in) des_Motorb_emessungsmomentes My begrenzt. Die Angaben (4062)  (4841)  (5673)
Nege  1/min beziehen sich auf eine Netzspannung von AC 460 V. 2656 2630 2771
Mmax Nm 533 681

DV280S4 (Ib in) (4717)  (6027)
Ngk  1/min 2963 2925
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9.7 Motorauswabhl fiir synchrone Servomotoren (SERVO)

HINWEIS
° Durch die Inbetriebnahmefunktion der Engineering-Software MOVITOOLS®
MotionStudio wird die Drehmomentgrenze (M-Grenze) automatisch eingestellt. Dieser
1 automatisch eingestellte Wert darf nicht erhéht werden!

Wir empfehlen, fiir die Inbetriebnahme immer die neueste MOVITOOLS®
MotionStudio-Version zu verwenden. Die neueste MOVITOOLS® MotionStudio-
Version finden Sie zum Download auf unserer Homepage (www.sew-eurodrive.de).

9.7.1 Motoreigenschaften

Anforderungen an einen Servoantrieb sind unter anderem Drehzahldynamik, Drehzahl-

rundlauf und Positioniergenauigkeit. DS-/CM-/CMD-/CMP-Motoren mit MOVIDRIVE®
erfullen diese Anforderungen.

Technisch handelt es sich hierbei um Synchronmotoren mit Permanentmagneten auf
dem Laufer und einem angebauten Resolver. Das gewlinschte Verhalten, konstantes
Drehmoment Gber einen weiten Drehzahlbereich (bis 6000 1/min), hoher Drehzahlstell-
und Regelbereich und hohe Uberlastfahigkeit, wird durch die Regelung mit dem
MOVIDRIVE® realisiert. Der Servomotor hat ein kleineres Massentragheitsmoment als
der Asynchronmotor. Dadurch ist er flir drehzahldynamische Anwendungen optimal ge-

eignet. In folgendem Bild wird die Drehzahl-Drehmoment-Kennlinie des DS-/CM-/CMD-
/CMP-Servomotors dargestellt.

A [2]

1477399307
[11 Dauerdrehmoment

[2] Maximales Drehmoment

Mg und M,,ax Werden durch den Motor bestimmt. Abhangig vom Umrichter kann das er-
reichbare M5, auch kleiner sein.

Die Werte fiir Mg kénnen Sie den Motorentabellen (DS/CM/CMD/CMP) entnehmen.

Die Werte flr M5 k6nnen Sie den Tabellen fir die Motorauswahl (DS/CM/CMD/CMP)
entnehmen.
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9.7.2 Grundsatzliche Empfehlungen

SERVO-Betrieb
mit Drehzahl-
regelung

SERVO-Betrieb
mit Momenten-
regelung (SERVO
& M-REGEL.)

Fir die SEW-Motoren sind die notwendigen Motordaten fir die SERVO-Betriebsarten
im MOVIDRIVE® gespeichert.

Bei den SERVO-Betriebsarten mit Drehzahlregelung ist die Drehzahl die StellgréRe. Bei
den SERVO-Betriebsarten mit Momentenregelung (SERVO & M-REGEL.) ist das Dreh-
moment die StellgroRe.

Eine Unterscheidung hinsichtlich der Belastungsarten quadratisch, dynamisch und sta-
tisch ist bei der Projektierung fiir die Betriebsart SERVO nicht sinnvoll. Die Projektierung
eines Synchronmotors richtet sich nach folgenden Anforderungen:

1. Effektiver Drehmomentbedarf bei mittlerer Drehzahl der Anwendung.
Mefr < Mo

Der Punkt muss unterhalb der Kennlinie fir das Dauerdrehmoment (Bild 37,
Kurve 1) liegen. Liegt dieser Arbeitspunkt Gber der Kennlinie der Selbstkihlung,
kann durch Fremdliftung das Dauerdrehmoment bei der Baureihe CM um 40 % er-
héht werden.

2. Maximal benétigtes Drehmoment uber den Drehzahlverlauf.

Mmax < Mdyn_Mot

Dieser Arbeitspunkt muss unterhalb der Kennlinie fir das maximale Drehmoment
der Motor-MOVIDRIVE®-Kombination (Bild 37, Kurve 2) liegen.

3. Maximaldrehzahl

Die Maximaldrehzahl darf nicht hdher als die Nenndrehzahl des Motors projektiert
werden. Fur Drehzahlen gréRer 3000 1/min sollten wegen der hohen eintreibenden
Drehzahl Planetengetriebe eingesetzt werden.

Nmax < NN

Diese Betriebsart ermdglicht die direkte Drehmomentregelung des Servomotors. Die
Sollwertquellen des drehzahlgeregelten SERVO-Betriebes koénnen auch fir die
Momentenregelung verwendet werden. Alle Drehzahlsollwertquellen (auRer Bussoll-
werte) werden als Stromsollwertquellen interpretiert. Bei Feldbusansteuerung ist ein
Prozessdatenwort mit "Strom" zu belegen. Die Einstellungen zur Bewertung des
Analogeingangs (— P11_, Parameterbeschreibung) bleiben ebenfalls wirksam. Die
Festsollwerte (P16_, P17_) kdnnen wahlweise in den Einheiten (1/min) oder (%
IN Umrichter) €iNgegeben werden (— MOVITOOLS® MotionStudio).

Es gilt folgender Zusammenhang zwischen den Einheiten:
3000 1/min & 150 % Umrichternennstrom

Das Drehmoment an der Abtriebswelle des Servomotors kénnen Sie mit der folgenden
Formel berechnen:

M = % x150% x IN_Umrichter X Ngo|l
lo 3000 1/min
1477428491

Mg  Dauerstillstandsmoment laut Motorentabellen DS/CM/CMD/CMP
lo Dauerstillstandsstrom laut Motorentabellen DS/CM/CMD/CMP
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9.7.3 Motorentabelle DS/CM
Kennwerte bei Uy, = AC 230 V/AC 400 V

ohne Fremdliifter mit Fremdliifter VR Massentragheit Jy;
ny Motor Mo I01) I02) My vr IO_VR1) IO_VRZ) Imax1) Imaxz) ohne Bremse | mit Bremse
1/min Nm (Ib in) A A Nm (Ib in) A A A A 10 kgm?
CM718 5.0 (44) 22 3.95 7.3 (65) 3.2 57 8.8 15.8 4.85 6.89
CM71M 6.5 (58) 3.0 53 9.4 (83) 4.2 7.7 120 | 210 6.27 8.31
CM71L 9.5 (84) 4.2 7.4 13.8 (122) 6.1 10.7 16.8 | 295 9.1 11.1
CM90S 11.0 (97.4) 4.9 8.7 16.0 (142) 71 12.6 196 | 35.0 14.3 19.8
2000 CM90M 14.5 (128) 6.9 12.1 21.0 (186) 10.0 17.5 28.0 | 485 18.6 241
CM90L 21.0 (186) 9.9 171 30.5 (270) 14.4 250 40.0 | 68.0 271 326
CM1128 | 23.5(208) 10.0 | 18.0 = 34.0(301) 14.5 26.0 40.0 72 67.4 87.5
CM112M | 31.0 (274) 135 | 245  45.0(398) 19.6 355 54.0 98 87.4 108
CM112L | 45.0 (398) 200 | 355 65.0(575) 29.0 51.0 80.0 142 128 148
CM112H @ 68.0 (602) 305 | 52.0 95.0(841) 425 73.0 122 208 189 209
DS56M 1.0 (8.9) 1.65 | 1.65 - - - 6.6 6.6 0.47 0.85
DS56L 2.0(18) 24 24 - - - 9.6 9.6 0.82 1.2
DS56H 4.0 (36) 2.8 47 - - - 11.2 19 1.53 1.88
CM718 5.0 (44) 3.3 5.9 7.3 (65) 4.8 8.6 132 | 235 4.85 6.89
CM71M 6.5 (58) 43 7.6 9.4 (83) 6.2 11.0 172 | 305 6.27 8.31
CM71L 9.5 (84) 6.2 11.1 13.8 (122) 9.0 16.1 250 | 445 9.1 11.1
3000 CM90S 11.0 (97.4) 7.3 127 = 16.0 (142) 10.6 18.4 30.0 51 14.3 19.8
CM90M 14.5 (128) 10.1 174 21.0(186) 14.6 25.0 40.0 70 18.6 241
CM90L 21.0 (186) 144 | 255 30.5(270) 21.0 37.0 58.0 102 271 326
CM112S | 23.5(208) 15.0 | 27.0 = 34.0(301) 22.0 39.0 60.0 108 67.4 87.5
CM112M | 31.0 (274) 205 | 35.0 45.0(398) 30.0 51.0 82.0 140 87.4 108
CM112L | 45.0 (398) 30.0 | 48.0 65.0(575) 44.0 70.0 120 192 128 148
CM112H @ 68.0 (602) 43.0 | 73.0  95.0(841) 60.0 102 172 292 189 209
DS56M 1.0 (8.9) 1.65 | 1.65 - - - 6.6 6.6 0.47 0.85
DS56L 2.0 (18) 24 - - - - 9.6 - 0.82 1.2
DS56H 4.0 (36) 4.0 - - - - 16.0 - 1.53 1.88
CM718 5.0 (44) 4.9 8.5 7.3 (65) 7.2 12.3 20.0 34 4.85 6.89
CM71M 6.5 (58) 6.6 1.3 9.4 (83) 9.6 16.4 26.0 45 6.27 8.31
CM71L 9.5 (84) 9.6 17.1 13.8 (122) 14.0 25.0 38.0 68 9.1 11.1
4500 CM90S 11.0 (97.4) 11.1 18.9 = 16.0 (142) 16.2 275 44.0 76 14.3 19.8
CM90M 14.5 (128) 147 | 26.0  21.0(186) 215 375 59.0 104 18.6 241
CM90L 21.0 (186) 216 | 39.0 30.5(270) 315 57 86.0 156 271 326
CM112S | 23.5(208) 225 | 385 34.0(301) 325 56 90.0 154 67.4 87.5
CM112M | 31.0 (274) 300 | 540 45.0(398) 44.0 78 120 216 87.4 108
CM112L | 45.0 (398) 46.0 | 78.0  65.0 (575) 67.0 113 184 312 128 148
CM112H @ 68.0 (602) 66.0 - 95.0 (841) 92.0 - 264 - 189 209
DS56M 1.0 (8.9) 1.65 - - - - 6.6 - 0.47 0.85
DS56L 2.0 (18) 275 - - - - 11.0 - 0.82 1.2
DS56H 4.0 (36) 5.3 - - - - 21.0 - 1.53 1.88
CM718 5.0 (44) 6.5 11.6 7.3 (65) 7.2 16.8 26.0 | 46.5 4.85 6.89
6000 CM71M 6.5 (58) 8.6 14.1 9.4 (83) 9.6 20.5 34.0 56 6.27 8.31
CM71L 9.5 (84) 125 | 215 13.8(122) 14.0 31.0 50.0 86 9.1 11.1
CM90S 11.0 (97.4) 145 | 235 16.0 (142) 16.2 34.0 58.0 94 14.3 19.8
CM90M 14.5 (128) 19.8 | 37.0 = 21.0(186) 215 54 79.0 148 18.6 241
CM90L 21.0 (186) 295 | 51.0 30.5(270) 315 74 118.0 | 204 271 326

1) Fir synchrone Servomotoren DS/CM mit AC-400-V-Systemspannung
2) Fur synchrone Servomotoren DS/CM mit AC-230-V-Systemspannung
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Motorauswahl fur synchrone Servomotoren (SERVO)

Projektierung

1

HINWEIS

Weitere Projektierungshinweise und Informationen zu den synchronen Servomotoren
vom Typ DS/CM finden Sie im Katalog "Servogetriebemotoren”, den Sie bei SEW-
EUODRIVE bestellen kénnen.

9.7.4 DS-/ICM-Motorauswahl (Netz AC 400 V / 50 Hz)
1. Nenndrehzahl ny = 2000 1/min:

MOVIDRIVE® MDX61B...-5_3 (AC-400/500-V-Gerite) in den SERVO-Betriebsarten (P700)

Motor 0005 0008 0011 0014 0015 0022 0030 0040 0055 0075 0110 0150 0220 0300 0370 0450
cmris Mmac Nm 89 105 131 156 127 159 165
(Ibin) (79) (93) (116) (138) (112) (141) (146)
cmram Mmax Nm 86 103 131 162 127 167 198 215
(Ibin) (76) (91) (116) (143) (112) (148) (175) (190)
omzaL Mmax NM 108 139 17.7 135 182 225 284 314
(Ibin) (96) (123) (157) (119) (161) (199) (251) (278)
cmoos Mmax  NM 13.9 17.8 134 184 232 306 382 394
(Ibin) (123) (158) (119) (163) (205) (271) (338) (349)
cmooy Mmax  NM 16.8 126 17.3 219 295 380 469 525
(Ibin) (149) (112) (153) (194) (261) (336) (415) (465)
cmoo. Mmax N 175 222 301 393 496 703 758
(Ibin) (155) (196) (266) (348) (439) (622) (671)
cmttzs Mmax NM 19.3 246 334 436 548 762 819
(Ib in) (171) (218) (296) (386) (485) (674) (725)
emt1zm Mmax  Nm 239 326 429 547 793 996 108.0
(Ibin) (212) (289) (380) (484) (702) (882) (956)
T 420 539 80.3 104.9 1415 156.8
(Ibin) (372) (477) (711) (928 (1252) (1388)
ety Mmax  NM 53.2 80.1 106.5 150.3 189.2 220.1 237.0
(Ibin) (471) (709) (943) (1330) (1675) (1948) (2100)
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Projektierung
Motorauswahl fur synchrone Servomotoren (SERVO)

2. Nenndrehzahl ny = 3000 1/min:

MOVIDRIVE® MDX61B...-5_3 (AC-400/500-V-Gerite) in den SERVO-Betriebsarten (P700)

Motor
0005 0008 0011 0014 0015 0022 0030 0040 0055
Mmax Nm 2.4 2.8 3.6 3.8 3.5 3.8
DSS6M (Ib in) (21) (25) (32) (34) (31) (34)
DS56L Mmax Nm 3.3 4.0 5.1 6.4 4.9 6.6 7.6
(Ibin) (29) (35) (45) (57) (43) (58) (67)
DS56H Mmax Nm 5.7 6.8 8.8 11.2 8.5 11.5 14.3 15.0
(Ibin) (50) (60) (78) (99) (75) (102) (127) (133)
CM71S Mmax Nm 6.0 7.2 9.2 11.6 8.9 11.9 14.3 16.5
(Ibin) (53) (64) (81) (103) (79) (105) (127) (146)
CM71M Mmax Nm 7.2 9.3 11.9 9.0 12.2 15.1 19.1 21.5
(Ib in) (64) (82) (105) (80) (108) (134 (169) (190)
CM71L Mmax Nm 9.5 12.2 9.2 12.6 15.9 21.0 26.2
(Ib in) (84) (108) (81) (112) (141) (186) (232)
CM90S Mmax Nm 12.0 9.0 12.4 15.7 21.2 27.4
(Ib in) (106) (80) (110) (139) (188) (243)
Mmax Nm 11.8 15.0 20.4 26.6
CMooMm (Ib in) (104) (133) (181) (235)
Mmax Nm 20.7 27.3
CcmaoL (Ibin) (183) (242)
Mmax Nm 22.2 29.3
cm1128 (Ib in) (196) (259)
Mmax Nm 28.2
cm112m (Ib in) (250
Motor MOVIDRIVE® MDX61 B...-5_3 (AC-400/500-V-Gerate) in den SERVO-Betriebsarten (P700)
0075 0110 0150 0220 0300 0370 0450 0550 0750
Mmax  Nm 30.8 31.5
cM7iL (Ibin) (273) (279)
Mmax Nm 34.0 39.2
CM90S (Ibin) (301) (347)
Mmax Nm 33.7 47.8 51.6
CmooM (Ibin) (298) (423) (457)
Mmax Nm 34.7 51.1 65.6 75.6
CcmaoL (Ib in) (307) (452) (581) (669)
Mmax Nm 37.4 54.8 69.8 81.9
Cm1128 (Ib in) (331) (485) (618) (725)
Mmax  Nm 36.2 54.0 70.7 95.7 108.0
cm112m (Ibin) (320) (478) (626) (847) (956)
CM112L Mmax  Nm 35.8 53.9 71.6 101.0 126.9 147.4 156.8
(Ibin) (317) (477) (634) (894) (1123) (1305) (1388)
CM112H Mmax Nm 56.6 75.7 108.6 139.9 167.0 197.1 223.2 237.0
(Ibin) (501) (670) (961) (1238) (1478) (1744) (1975) (2098)
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Motorauswahl fur synchrone Servomotoren (SERVO)

3. Nenndrehzahl ny = 4500 1/min:

MOVIDRIVE® MDX61B...-5_3 (AC-400/500-V-Gerite) in den SERVO-Betriebsarten (P700)

Motor
0005 0008 0011 0014 0015 0022 0030 0040
Mmax Nm 2.4 2.8 3.6 3.8 3.5 3.8
DSS6M (Ibin) (21) (25) (32) (34) (31) (34)
DS56L Mmax Nm 3.3 4.0 5.1 6.4 4.9 6.6 7.6
(Ib in) (29) (35) (45) (57) (43) (58) (67)
DS56H Mmax Nm 4.0 4.8 6.2 7.9 6.0 8.2 10.3 13.7
(Ib in) (35) (42) (55) (70 (53) (73) (91) (121)
Mmax Nm 6.3 8.1 6.1 8.3 10.4 13.4
cM71S (Ib in) (56) (72) (54) (73) (92) (119)
Mmax Nm 7.9 5.9 8.1 10.2 13.6
CM71M (Ib in) (70) (52) (72) (90) (120)
Mmax Nm 8.2 10.4 14.0
cM7iL (Ibin) (73) (92) (124)
Mmax Nm 10.4 141
CM90S (Ibin) (92) (125)
Mmax Nm 14.0
CMooMm (Ibin) (124)
Motor MOVIDRIVE® MDX61 B...-5_3 (AC-400/500-V-Gerate) in den SERVO-Betriebsarten (P700)
0055 0075 0110 0150 0220 0300 0370 0450 0550 0750 0900 1100
Mmax Nm 15.2
DSS6H (bin)  (135)
Mmax Nm 16.1 16.5
CcM71S (Ibin) ~ (142) (146)
Mmax Nm 171 20.3 21.3
CM71M (bin) ~ (151) (180) (189)
Mmax Nm 18.1 22.5 30.3 31.2
cM7iL (bin) ~ (160) (199) (268) (276)
Mmax Nm 18.4 23.4 33.6 39.2
CM90S (bin)  (163) (207) (297) (347)
Mmax Nm 18.4 23.5 34.6 44.5 52.1
CmooM (bin) ~ (163) (208) (306) (394) (461)
CM90L Mmax Nm 18.2 23.3 34.7 458 63.4 75.0
(bin) ~ (161) (206) (307) (405) (561) (664)
CM112S Mmax Nm 19.5 25.0 37.4 49.2 67.5 81.9
(bin) ~ (173) (221) (331) (435) (597) (725)
CM112M Mmax Nm 24.6 371 494 69.6 87.4 101.5 108.0
(Ibin) (218)  (328) (437) (616) (774) (898) (956)
CM112L Mmax Nm 35 46.8 67.2 86.9 104.1 1235 140.7 156.8
(Ibin) (310) (414) (595) (769) (921) (1093) (1245) (1388)
CM112H Mmax Nm 70.9 92.5 1121 1355 157.7 1894 231.6 237.0
(Ibin) (628) (819)  (992) (1199) (1396) (1676) (2050) (2098)
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Motorauswahl fur synchrone Servomotoren (SERVO)

4. Nenndrehzahl ny = 6000 1/min:

MOVIDRIVE® MDX61B...-5_3 (AC-400/500-V-Gerite) in den SERVO-Betriebsarten (P700)

Motor 0005 0008 0011 0014 0015 0022 0030 0040 0055 0075 0110 0150 0220 0300 0370 0450
Mmax NMm 24 28 36 38 35 38
DSS6M (bin) (21) (25 (32) (34) (31) (34)
DssgL  Mmax NM 29 35 45 57 43 58 73 76
(bin) (26) (31) (40) (50) (38) (51) (65) (67)
Dsse  Mmax Nm 47 60 45 62 79 105 136 151
(Ib in) (42) (53) (40) (55) (70) (93) (120) (134)
omrts  Mmax NM 61 46 63 80 106 133 158 165
(Ib in) (54) (41) (56) (71) (94) (118) (140) (146)
M Nm 62 79 106 137 168 213
CM71M - (Ib in) (55) (70) (94) (121) (149) (189)
om7aL  Mmax NM 8.0 108 141 179 252 30.7 314
(Ib in) (71) (96) (125) (158) (223) (272) (278)
cmoos  Mmax NM 108 142 181 266 342 394
(Ib in) (96) (126) (160) (235) (303) (349)
cmoop  Mmax  NM 137 175 261 343 469 519
(Ib in) (121) (155) (231) (304) (415) (459)
cmooL  Mmax Nm 171 256 339 480 609 713 752
(Ib in) (151) (227) (300) (425) (539) (631) (666)
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Motorauswahl fur synchrone Servomotoren (SERVO)

9.7.5 DS-/CM-Motorauswahl (Netz AC 230 V)
Nenndrehzahl ny = 2000 1/min:

MOVIDRIVE® MDX61B...-2_3 (AC-230-V-Gerite) in den SERVO-Betriebsarten (P700)

Motor
0015 0022 0037 0055 0075 0110 0150 0220 0300
Mpax  Nm 12.9 14.6 16.5
CM71S (Ib in) (114) (129) (146)
Mmax  Nm 13.1 15.1 21.4
CM71M (Ib in) (116) (134) (189)
Mmax Nm 14.0 16.3 25.6 31.3
cM71L (Ib in) (124) (144) (227) (277)
Mmax Nm 13.8 16.2 26.8 38.0 39.6
CM90S (Ib in) (122) (143) (237) (336) (350)
CM9OM Mmpax Nm 13.1 15.4 25.8 38.2 48.1 52.0
(Ib in) (116) (136) (228) (338) (426) (460)
cmooL  Mmax Nm 15.8 26.6 40.0 51.9 70.9 74.9
(Ib in) (140) (235) (354) (459) (628) (663)
Mmax Nm 28.3 42.7 55.1 74.7 81.9
CM112S (Ibin) (250) (378) (488) (661) (725)
cmiiom Mmax  Nm 27.4 416 54.6 76.8 94.4 108.0
(Ib in) (243) (368) (483) (680) (836) (956)
CM112L Mmax Nm 41.7 55.0 79.2 100.2 139.3 156.8
(Ib in) (369) (487) (701) (887) (1233) (1388)
Mmax Nm 56.6 82.2 105.5 153 177.9
CM112H (Ib in) (501) (728) (934) (1350) (1575)
Nenndrehzahl ny = 3000 1/min:
Motor MOVIDRIVE® MDX61B...-2_3 (AC-230-V-Gerate) in den SERVO-Betriebsarten (P700)
0015 0022 0037 0055 0075 0110 0150 0220 0300
Mmax Nm 3.8
DSS6M (Ibin) (34)
Mmax Nm 7.6
DSS6L (Ib in) (67)
Mpax Nm 9.2 10.7 15.3
DSS6H (Ib in) (81) (95) (135)
Mmax Nm 9.1 10.6 15.8 16.5
cm71S (Ib in) (81) (94) (140) (146)
Mmax Nm 9.3 10.9 17.2 215
CM71M (Ib in) (82) (97) (152) (190)
cm7qL  Mmax Nm 9.4 11.0 18.2 25.8 31.0 31.4
(Ib in) (83) (97) (161) (228) (274) (278)
cMoos Mmax Nm 9.5 11.2 18.7 27.7 35.1 39.5
(Ibin) (84) (99) (166) (245) (311) (350)
Mmax  Nm 18.1 27.2 35.3 48.4 52.2
CMo0M (Ib in) (160) (241) (312) (428) (462)
CM90L Mmax Nm 17.9 271 35.5 50.5 63.1 75.2
(Ib in) (158) (240) (314) (447) (558) (666)
CM112S Mmax Nm 18.8 28.7 37.7 53.4 66.3 81.9
(Ib in) (166) (254) (334) (473) (587) (725)
CM112M Mmax Nm 29.1 38.4 55.3 69.9 97.0 108.0
(Ib in) (258) (340) (489) (619) (859) (956)
Mmax Nm 40.6 58.9 75.4 108.8 125.9
cM112L (Ib in) (359) (521) (667) (963) (1114)
Mmax Nm 58.4 75.3 11.1 131.1
CM112H (Ibin) (517) (666) (983) (1160)
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Nenndrehzahl ny, = 4500 1/min:

MOVIDRIVE® MDX61B...-2_3 (AC-230-V-Gerite) in den SERVO-Betriebsarten (P700)

Motor
0015 0022 0037 0055 0075 0110 0150 0220 0300
Mmax Nm 3.8
DSS6M (Ibin) (34)
Mmax Nm 6.4 7.5 121 16.3 16.5
cm718 (Ib in) (57) (66) (107) (144) (146)
CM71M Mmax Nm 6.3 7.4 12.2 17.4 21.0 21.4
(Ib in) (56) (65) (108) (154) (186) (189)
CM71L Mmax Nm 7.2 12.1 17.9 22.8 29.9 31.3
(Ib in) (64) (107) (158) (202) (265) (277)
Mmax Nm 12.6 19.0 24.8 34.4 39.6
CM90S (Ibin) (112) (168) (219) (304) (350)
CM90M Mmax Nm 12.1 18.3 241 34.3 42.8 52.0
(Ibin) (107) (162) (213) (304) (379) (460)
CM90L Mmax Nm 17.7 23.4 33.7 429 61.4 70.5
(Ibin) (157) (207) (298) (380) (543) (624)
CM112S Mmax Nm 20.0 26.5 38.2 48.6 68.3 77.7
(Ibin) 177) (235) (338) (430) (605) (688)
Mmax Nm 24.8 36.1 46.3 67.4 78.5
cm11zm (Ib in) (219) (320) (410) (597) (695)

Nenndrehzahl ny, = 6000 1/min:

MOVIDRIVE® MDX61B...-2_3 (AC-230-V-Gerite) in den SERVO-Betriebsarten (P700)

Motor
0015 0022 0037 0055 0075 0110 0150 0220 0300
Mmax Nm 4.7 5.6 9.2 13.2 15.9 16.6
cm71S ’ (Ib in) (42) (50) (81) (117) (141) (147)
Mmax Nm 5.0 5.9 9.9 14.6 18.2 214
CM71M (Ib in) (44) (52) (88) (129) (161) (189)
CM71L Mmax Nm 9.6 14.5 18.7 25.6 30.3 314
(Ib in) (85) (128) (166) (227) (268) (278)
CM90S Mmax Nm 10.2 15.4 20.1 28.5 35.3 394
(Ibin) (90) (136) (178) (252) (312) (349)
CMOOM Mmax Nm 12.9 17.0 24.5 31.2 44.3 50.6
(Ibin) (114) (150) (217) (276) (392) (448)
CM90L Mmax Nm 17.9 25.9 33.1 48.3 56.5
(Ib in) (158) (229) (293) (427) (500)
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9.7.6 Motorentabelle CMD
Kennwerte bei Uy, = AC 400 V

ny Motor Mo lo e Massentréagheit Jy
1/min Nm (Ib in) A A 104 kgm?
CMD93S 2.4 (21) 1.55 8.1 1.23
CMD93M 4.2 (37) 25 16.2 2.31
1200 CMD93L 6.0 (50) 35 22.9 3.38
CMD138S 6.7 (59 3.9 13.2 6.4
CMD138M 12.1 (107) 55 25.5 1.4
CMD138L 16.5 (146) 8 40.2 16.5
CMD138S 6.7 (59) 7.4 25.0 6.5
2000 CMD138M 12.1 (107) 1.4 53.0 1.4
CMD138L 16.5 (146) 15.1 76.0 16.5
CMD70S 0.7 (6) 1.04 5.8 0.261
CMD70M 1.1(9.7) 1.36 7.9 0.45
3000 CMD70L 1.9 (17) 1.96 17.7 0.83
CMD93S 2.4 (21) 2.32 12.2 1.23
CMD93M 4.2 (37) 3.6 23.2 2.31
CMD93L 6.0 (53) 6 39.7 3.38
CMD55S 0.25 (2.2) 0.7 4.1 0.087
4500 CMD55M 0.45 (4) 0.95 6.1 0.15
CMD55L 0.9 (8) 15 12.2 0.267

9.7.7 CMD-Motorauswahl (Netz AC 400 V)
1. Nenndrehzahl ny = 1200 1/min:

MOVIDRIVE® MDX61B...-5_3 (AC-400-V-Gerate) in den SERVO-Betriebsarten (P700)

Mot
oror 0005 0008 0011 0014 0015 0022 0030 0040 0055 0075 0110 0150

Mmax  Nm 5.8 6.7 8.1 10 7.9 10
CMDS93S (lbin) ~ (51)  (59) (72) (89)  (70)  (89)
cMpoay Mmax Nm 82 105 133 102 136 16.6 206 22

(Ib in) (73) ~ (93) (118)  (90)  (120) (147) (182)  (190)
cMpo3L Mmax Nm 105 135 101 140 176 231 286 33
(Ib in) (93)  (119)  (89) (124) (156) (204) (253) (290)

Mpax  Nm 125 98 128 152 17
CMD138S (Ibin) (111) ~ (87)  (113) (135) (150)

Mmax  Nm 219 279 333 378 39
CMD138M (Ib in) (194) (247) (295) (335) (350)

Mmax  Nm 368 450 59 62
CMD138L (Ib in) (326) (398) (520)  (550)
2. Nenndrehzahl ny = 2000 1/min:

Motor MOVIDRIVE® MDX61B...-5_3 (AC-400-V-Gerite) in den SERVO-Betriebsarten (P700)
0040 0055 0075 0110 0150 0220 0300

Mpax  Nm 11.9 14.7 17
CMD138S (Ib in) (105) (130) (150)

Mpax  Nm 23.7 31.8 37.2 38.8
CMD138M (Ibin) (210) (281) (329) (343)

Mmax  Nm 374 47.1 59.6 62
CMD138L (Ib in) (331) (417) (528) (550)
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3. Nenndrehzahl ny = 3000 1/min:

MOVIDRIVE® MDX61B...-5_3 (AC-400-V-Gerite) in den SERVO-Betriebsarten (P700)

Mot
oter 0005 0008 0011 0014 0015 0022 0030 0040 0055 0075 0110 0150
Mmax Nm 22 25 3
CMD70S (bin) ~ (19) (22) (27)
Mmax Nm 32 37 45 52 44 5
CMD70M (bin) ~ (28) (33)  (40) (46)  (39)  (44)
cmproL  Mmax NM 38 45 58 74 57 76 91 106 11
(bin) ~ (34) (40) (51) (85)  (50)  (67)  (81)  (94)  (97)
Mmax Nm 48 60 73 58 75 88 10
CMD93S (Ib in) (42) (53) (65) (51) (66)  (78)  (86)
Mmax Nm 95 72 98 123 159 195 22
CMD93M (Ib in) (84)  (64) (87) (109) (141) (173) (190)
Mmax Nm 139 181 225 307 33
CMD3L (Ib in) (123)  (160) (199) (272)  (290)

4. Nenndrehzahl ny = 4500 1/min:

Motor MOVIDRIVE® MDX61B...-5_3 (AC-400-V-Gerate) in den SERVO-Betriebsarten (P700)

0005 0008 0011 0014 0015 0022 0030 0040
CMDs5s  Vimax z‘g’in) (11'12)
emossm M G ) ) o
CMD55L Viar z\llg]ln) (2225) (22(?) (::33;) (ig) (?326) (:1116) (54;) (563)
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9.7.8 Motorentabelle CMP

Kennwerte bei Uy, = AC 230 V/AC 400 V

ohne Fremdliifter

mit Fremdliifter VR

Massentragheit Jy,;

ny Motor M, " | 1p? Mo vr lovR" 1o vR?  Imax" | Imax? ohne Bremse mitBremse
1/min Nm (Ib in) A A Nm (Ib in) A A A A 104 kgm?
CMP71S 6.4 (57) 3.4 - 8.7 (77) 4.6 - 17 - 3.01 3.45
CMP71M 9.4 (83) 5 - 13.7 (121) 7.3 - 26 - 4.06 45
CMP71L 13.1 (116) 6.3 - 21 (186) 10.1 - 39 - 6.16 6.6
CMP80S 13.4 (119) 6.9 - 18.5 (164) 9.5 - 33 - 8.39 9.79
2000 |CMPSOM 18.7 (166) 9.3 - 27 (239) 13.4 48 1.5 12.9
CMP8OL 27.5(243) | 124 - 44 (389) 20 - 72 - 17.7 19.1
CMP100S  255(225) | 13.3 - 36 (319) 18.8 - 49 - 19.3 22.2
CMP100M 31 (274) 14.9 - 47 (416) 22.3 - 69 - 26.3 29.1
CMP100L 47 (416) 21.8 - 70 (620) 32,5 - 13 - 40 42.8
CMP40S 0.5 (4) 1.2 1.2 - - 6.1 6.1 0.104 0.132
CMP40M 0.8 (7) 095 | 1.1 - - - 6.0 6.9 0.148 0.176
CMP50S 1.3 (12) 096 | 1.64 1.7 (15) 1.25 - 5.1 9.8 0.415 0.481
CMP50M 2.4 (21) 168 | 2.84 3.5(31) 2.45 96 | 17.1 0.667 0.733
CMP50L 3.3 (29) 22  3.84 4.8 (42) 3.2 - 136  23.1 0.919 0.985
CMP63S 2.9 (26) 215 | 3.61 4 (35) 3 - 129 | 217 1.15 1.49
CMP63M 5.3 (47) 36 | 6.35 7.5 (66) 5.1 216 | 38.1 1.92 2.26
CMP63L 7.1 (63) 495 | 876  10.3(91) 7.2 - 297 526 2.69 3.03
3000 |CMP71S 6.4 (57) 4.9 8.7 8.7 (77) 6.7 11.8 25 44 3.01 3.45
CMP71M 9.4 (83) 75 131 | 137(121) 109  19.1 39 68 4.06 45
CMP71L 13.1 (116) 94 | 16.8 | 21(186) 15.1 27 58 103 6.16 6.6
CMP80S 13.4 (119) 10 | 17.7 | 185(164) 138 245 47 83 8.39 9.79
CMP80OM 18.7 (166) | 13.4 | 235 | 27(239) 19.3 34 69 121 1.5 12.9
CMP8OL 27.5(243) | 187 | 325 | 44(389) 30 52 107 | 186 17.7 19.1
CMP100S  255(225) | 19.6 | 342 | 36(319) 27.5 - 73 127 19.3 22.2
CMP100M 31 (274) 21.8 | 40 47 (416) 33 - 102 187 26.3 29.1
CMP100L 47 (416) 323 | 58.1 70 (620) 48 167 40 42.8
CMP40S 0.5 (4) 1.2 1.2 - - - 6.1 6.1 0.104 0.132
CMP40M 0.8 (7) 095 | 15 - - - 6 9 0.148 0.176
CMP50S 1.3 (12) 132 | 2.29 1.7 (15) 1.7 7 13.8 0.415 0.481
CMP50M 2.4 (21) 23 4025 3.5(31) 3.35 - 131 242 0.667 0.733
CMP50L 3.3 (29) 315 | 553 4.8 (42) 46 - 195 332 0.919 0.985
CMP63S 2.9 (26) 3.05 | 525 4 (35) 4.2 183 | 315 1.15 1.49
CMP63M 5.3 (47) 54 978 7.5 (66) 76 - 324 587 1.92 2.26
CMP63L 7.1 (63) 69 | 120 | 10.3(91) 10 - 414 721 2.69 3.03
4500 CMP71S%) 6.4 (57) 73 128 8.7 (77) 9.9 17.4 38 67 3.01 3.45
cMP71M®) 9.4 (83) 109 | 19.2 13.7(121) | 159 28 57 101 4.06 45
CMP71LY)  13.1(116) | 141 | 256 | 21(186) 22,5 - 87 - 6.16 6.6
cmpPgos® | 13.4(119) 153 | 27 18.5 (164) 21 37 73 129 8.39 9.79
CcMP8OM®) | 18.7 (166) | 20.1 35 27 (239) 29 51 103 | 180 1.5 12.9
CMP80LY)  27.5(243) | 27.8 | 49.9 | 44 (389) 445 - 159 - 17.7 19.1
CMP100S® 255(225) | 299 | 545 | 36(319) 425 - 11 200 19.3 22.2
CMP100M3 31 (274) 33.1 60 47 (416) 50 - 154 - 26.3 29.1
CMP100L® 47 (416) 48.4 70 (620) 72 - 251 - 40 42.8
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Motorauswahl fur synchrone Servomotoren (SERVO)

ohne Fremdliifter mit Fremdliifter VR Massentréagheit Jy
ny Motor M, " | 12 Mo vr lovR" 1o vR?  Imax" | Imax? ohne Bremse mitBremse
1/min Nm (Ib in) A A Nm (Ib in) A A A A 104 kgm?
CMP40S° 0.5 (4) 12 | 1.36 - - - 6.1 6.8 0.104 0.132
CMP4om3) 0.8 (7) 1.1 1.91 - - - 69 115 0.148 0.176
CMP50S°%) 1.3 (12) 17 | 3.07 1.7 (15) 22 - 9 18.5 0.415 0.481
cMP50M3) 2.4 (21) 3 5.25 3.5 (31) 44 - 171 | 315 0.667 0.733
CMP50L%) 3.3(29) 42 76 4.8 (42) 6.1 - 26 | 454 0.919 0.985
CMP63S3) 2.9 (26) 39 | 6.78 4 (35) 5.4 - 234 | 407 1.15 1.49
6000 CcMP63M?3) 5.3 (47) 6.9 12.06  7.5(66) 9.8 - 414 724 1.92 2.26
CMP63L%) 7.1(63) 9.3 10.3 (91) 13.5 - 55.8 - 2.69 3.03
CMP71S%) 6.4 (57) 9.6 17 8.7 (77) 13.1 23 50 89 3.01 345
cMP71M3) 9.4 (83) 147 | 263 137(121) @ 215 - 76 - 4.06 45
cMP71L%) 13.1 (116) | 18.8 21 (186) 30 - 15 - 6.16 6.6
CMP80S?) 13.4 (119) 20 355 | 185 (164) 275 485 95 168 8.39 9.79
CMP8OM®) 187 (166) 264 469 27 (239) 38 - 135 15 12.9
CcMP80L® | 27.5(243) | 376 | 68 44 (389) 60 - 215 - 17.7 19.1

1) Fir synchrone Servomotoren mit AC-400-V-Systemspannung
2) Fir synchrone Servomotoren mit AC-230-V-Systemspannung
3) Aufgrund der hohen Ausgangsfrequenz miissen die Motoren mit mindestens 8 kHz PWM-Frequenz (P864) betrieben werden.
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Projektierung e
Motorauswahl fiir synchrone Servomotoren (SERVO) =Es:
9.7.9 CMP-Motorauswahl (Netz AC 400 V)
Nenndrehzahl ny = 2000 1/min
Zuordnung MOVIDRIVE® MDX61B0005-5_3 - MDX61B0110-5_3 (Baugrée 0 - 2):
Motor MOVIDRIVE® MDX61B...-5_3 (AC-400-V-Gerite) in den SERVO-Betriebsarten (P700)
ote 0005 0008 0011 0014 0015 0022 0030 0040 0055 0075 0110
Mmax Nm 6.5 7.6 9.6 11.8 9.3 121 14.4 171 18.0
CMPT71S (Ib in) (58)  (67)  (85)  (104)  (82)  (107) (127) (151)  (159)
Mmax Nm 9.6 12.3 9.4 12.7 15.7 201 24.2 27.4
CMP7IM (Ib in) (85)  (109)  (83)  (112)  (139) (178) (214)  (243)
CMPT1L Miax Nm 13.6 10.2 141 17.8 23.7 30.0 36.1 41.1
(Ib in) (120)  (90)  (125) (158) (210) (266) (320)  (364)
Mmax NM 127 95 132 169 227 287 340 393
CMP80S (Ib in) (112)  (84)  (116) (149) (201) (254) (301)  (348)
Mmax NM 139 177 238 308 382 511
CMPgOM (Ib in) (123)  (157) (211) (273) (337)  (452)
Mmax NM 193 261 340 430 617
CMP8OL (Ib in) (171)  (231)  (301)  (381)  (546)
Mmax NM 170 230 300 376 522
CMP100S (Ib in) (150)  (204)  (266) (333)  (462)
Mmax Nm 24.7 32.5 41.5 60.7
CMP100M (Ib in) (219)  (288) (367)  (537)
Mmax NM 340 435  64.8
CMP100L (Ib in) (301) (385)  (574)
Zuordnung MOVIDRIVE® MDX61B0150-5_3 - MDX61B1320-5_3 (Baugrée 3 - 6):
Motor MOVIDRIVE® MDX61B...-5_3 (AC-400-V-Gerite) in den SERVO-Betriebsarten (P700)
ote 0150 0220 0300 0370 0450 0550 0750 0900 1100 1320
Mmax Nm 57.0
CMPgOM (Ib in) (504)
Mmax NM 775 89.4
CMP8OL (Ib in) 686)  (791)
Mmax NM 62.2 68.1
CMP100S (Ib in) (551)  (603)
Mmax NM 77.2 98.1 100.0
CMP100M (Ib in) (683)  (868)  (885)
Mmax NM 85.1 1166 1420  155.9
CMP100L (Ib in) (753)  (1032)  (1257)  (1380)
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==== Motorauswahl fur synchrone Servomotoren (SERVO)

Nenndrehzahl ny = 3000 1/min

Zuordnung MOVIDRIVE® MDX6 1B0005-5_3 - MDX61B0110-5_3 (Baugrée 0 - 2):
MOVIDRIVE® MDX61B...-5_3 (AC-400-V-Gerite) in den SERVO-Betriebsarten (P700)

Mot
oter 0005 0008 0011 0014 0015 0022 0030 0040 0055 0075 0110
Mpay Nm 15 1.9 1.9
CMP40S (Ib in) 13)  (17) (7)
Mpax Nm 3.0 34 3.8 38
CMP4oM (Ib in) @7)  (30)  (34) (3.4)
Mpax Nm 45 5.0 52 5.2
CMPS0S (Ib in) 40)  (44)  (46) (46)
Mpax Nm 5.4 6.3 7.7 9.3 7.6 94 103
CMPSOM (Ib in) 48)  (56)  (68) (82)  (67)  (83)  (91)
cmpsoL Mmax Nm 5.9 7.0 88 108 85 111 132 154
(Ib in) (52)  (62)  (78)  (95)  (75)  (98)  (117)  (136)
Mpay Nm 5.2 6.0 7.2 8.6 7.1 88 104 1.1
CMP63S (Ib in) @6)  (53)  (64) (76)  (63)  (78)  (89)  (98)
cmpeay Mmax N 6.1 7. 90 111 87 14 138 170 200 214
(Ib in) (54)  (63)  (80)  (98)  (77)  (101) (122) (150) (177)  (189)
cmpeaL  Mmax Nm 90 114 87 17 145 187 230 271 304
(Ib in) (80) (101  (77)  (103) (127) (166)  (204) (240)  (269)
cmpris  Mmax Nm 6.9 8.6 6.7 89 109 138 163 180
(Ib in) 61)  (76)  (59)  (79)  (96)  (122)  (144)  (159)
cmpram Mmax  Nm 8.4 6.4 87 109 145 183 22 275
(Ib in) (74)  (57)  (77)  (96)  (128) (162) (195)  (243)
Mmax Nm 95 121 163 212 265 363
CMPTAL (Ib in) (84)  (107) (144) (187) (235)  (321)
Mpay Nm 89 115 157 206 258  34.6
CMP80S (Ib in) (79)  (102) (139) (182) (228)  (306)
Mpay Nm 123 166 218 276  39.4
CMP8OM (Ib in) (109)  (148)  (193) (244)  (349)
Mpax Nm 173 227 289 426
CMP8oL (Ib in) (153)  (201) (256)  (377)
Mpax Nm 205 262 382
CMP100S (Ib in) (181)  (232)  (338)
Mpax Nm 222 285 425
CMP100M (Ib in) (196) (252)  (377)
Mmax  Nm 44.0
CMP100L b n) 50
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Projektierung —|
Motorauswahl fur synchrone Servomotoren (SERVO) Z=ES

Zuordnung MOVIDRIVE® MDX61B0150-5_3 - MDX61B1320-5_3 (Baugrée 3 - 6):

MOVIDRIVE® MDX61B...-5_3 (AC-400-V-Gerite) in den SERVO-Betriebsarten (P700)

Moter 0150 0220 0300 0370 0450 0550 0750 0900 1100 1320
cmpriL  Mmax thr)nin) (216.‘:)

CMPgos  “max Zl:in) (3::32)

oweeom e LT e eon

cweso e Zl:in) (5423) (76‘:3'(?) (3%3)

curoos M ?'t;nin) (isz'és) (21{;) (66?5:)

om0 G

cmpiooL  Mmax  NM 585 827 1049 1234 1421 1559

(Ib in) (518)  (732)  (928)  (1090) (1257)  (1380)

Systemhandbuch — MOVIDRIVE® MDX60B/61B

397



I

Projektierung
Motorauswahl fur synchrone Servomotoren (SERVO)

Nenndrehzahl ny = 4500 1/min
Zuordnung MOVIDRIVE® MDX61B0005-5_3 - MDX61B0110-5_3 (Baugrée 0 - 2):

MOVIDRIVE® MDX61B...-5_3 (AC-400-V-Gerite) in den SERVO-Betriebsarten (P700)

Mot
oter 0005 0008 0011 0014 0015 0022 0030 0040 0055 0075 0110
Mpax Nm 1.5 1.7 1.9 1.9 1.9
CMP40S (bin)  (13) (15) (17) (17) (17)
Mpax  Nm 3.0 34 3.8 3.8
CMP4oM (bin)  (27) (30) (34) (34)
Mpax  Nm 35 4.1 4.8 52 4.7 52
CMPS0S (Ibin)  (31) (36) (42) (46) (42) (46)
Mmax Nm 4.2 4.8 6.1 7.4 5.9 7.6 9.0 10.3
CMPSOM (bin)  (36) (42) (53) (65) (52) (67) (80) (91)
CMP50L Mmax Nm 4.2 5.0 6.3 7.9 6.1 8.2 10.0 12.7 15.1 154
(Ibin) (37) (44) (56) (70) (54) (73) (89) (112) (134) (136)
CMP63S Mmax Nm 3.8 4.5 5.6 6.8 5.4 6.9 8.2 9.9 1.1
(Ibin)  (34) (40) (50) (60) (48) (61) (73) (88) (98)
cmpeam  Mmax Nm 6.3 7.9 6.1 8.1 100 128 157 183 21.4
(Ibin) (56) (70) (54) (72) (89) (113) (139) (162) (189)
CMP63L Mmax Nm 8.3 6.3 8.6 107 140 177 215 28.2
(Ib in) (73) (56) (76) (95)  (124)  (157) (190)  (250)
cmp7ish  Mmax Nm 6.0 4.6 6.2 7.7 10.1 125 149 17.9
(Ib in) (53) (41) (55) (68) (89)  (1M1)  (132)  (158)
M Nm 6.0 7.6 10.2 13.1 16.4 224
1) max
CMP71M (Ib in) (53) (67) (90)  (116)  (145)  (198)
M Nm 10.9 14.4 18.3 26.5
1) max
CMP7IL (Ib in) (96)  (127) (162)  (235)
M Nm 10.1 134 17.3 253
1) max
CMP80S (Ibin) (89) (119) (153) (224)
M Nm 14.6 18.6 27.6
1) max
CMPgOM (Ib in) (129)  (165)  (244)
M Nm 19.6 29.2
1) max
CMP8oL (Ibin) (173) (258)
M Nm 17.2 25.7
1) max
CMP100S (Ib in) (152)  (227)
M Nm 28.2
1) max
CMP100M (Ibin) (250)

1) Aufgrund der hohen Ausgangsfrequenz missen die Motoren mit mindestens 8 kHz PWM-Frequenz (P864) betrieben werden.

Zuordnung MOVIDRIVE® MDX61B01 50-5_3 - MDX61B1320-5_3 (Baugréf3e 3 - 6):
MOVIDRIVE® MDX61B...-5_3 (AC-400-V-Gerate) in den SERVO-Betriebsarten (P700)

Motor 0150 0220 0300 0370 0450 0550 0750 0900 1100 1320
cMPe3L  “imax ;‘I‘:‘in) (?;%-g)

cmp71sh  Mmax Z‘g‘in)

cuerit e ?:in) (2222) (221';1)

cmp7aL)  Mmax thr:win) (3;39.53) (216_:)

cmpgos”  Mmax Zl:in) (32:3.17) (:;%93) (333.72)

cuaon® Mo (e @) @ o

cwpsoLt) M (NG et G 6o (0

cMpioosh) Mmec Nm 338 463 561 626 683

(bin) (299)  (410)  (497)  (554)  (605)
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Motorauswahl fur synchrone Servomotoren (SERVO) =Es:

MOVIDRIVE® MDX61B...-5_3 (AC-400-V-Gerite) in den SERVO-Betriebsarten (P700)
0150 0220 0300 0370 0450 0550 0750 0900 1100 1320
Nm 37.6 53.3 67.5 79.0 90.7 99.8 1002
(bin) (333)  (472)  (597)  (699)  (803)  (883)  (887)
Nm 39.1 56.1 72.6 87.1 103.9 1192 1396  155.8
(bin) (346)  (497)  (643)  (771)  (920)  (1055) (1236) (1379)

1) Aufgrund der hohen Ausgangsfrequenz missen die Motoren mit mindestens 8 kHz PWM-Frequenz (P864) betrieben werden.

Motor

cmpPioom") Mmax

cmpooL)  Mmax

Nenndrehzahl ny = 6000 1/min

Zuordnung MOVIDRIVE® MDX61B0005-5_3 - MDX61B0110-5_3 (Baugré3e 0 - 2):
MOVIDRIVE® MDX61B...-5_3 (AC-400-V-Gerite) in den SERVO-Betriebsarten (P700)

Motor?
0005 0008 0011 0014 0015 0022 0030 0040 0055 0075 0110
Mmax Nm 15 1.7 1.9 1.9 1.9
CMP40S (Ibin) (13 (15) 17) 17) 17)
Mmax Nm 2.6 3.0 3.6 3.8 3.5 3.8
CMP4oM (Ibin) (23) (27) (32) (34) (31) (34)
Mmax Nm 2.9 3.3 4.1 4.8 4.0 49 5.2
CMPS50S (Ib in) (26) (29) (36) (42) (35) (43) (46)
Mmax Nm 3.2 3.8 4.8 6.0 4.6 6.1 74 9.2 10.3
CMPS0M (Ib in) (28) (34) (42) (54) (41) (54) (65) (81) (91)
CMP50L Mmax Nm 3.8 4.8 6.1 4.7 6.3 7.8 10.2 12.5 14.7 15.4
(Ib in) (34) (42) (54) (42) (56) (69) (90) (111) (130) (136)
CMP63S Mmax Nm 3.1 3.6 4.5 5.6 4.4 5.8 6.9 8.6 10.0 11.1
(Ibin) (27) (32) (40) (50) (39) (51) (61) (76) (89) (98)
Mmax Nm 6.3 4.8 6.5 8.0 10.4 13.0 15.6 20.0
CMP63M (Ibin) (56) (42) (58) (71) (92) (115) (138) 177)
Mmax  [Nm 6.5 8.1 10.8 13.8 17.0 23.3
CMP63L (Ibin) (58) (72) (96) (122) (150) (206)
Mmax Nm 4.8 6.0 8.0 10.1 12.3 16.1
CMP71S (Ib in) (42) (53) (71) (89) (109) (143)
Mmax Nm 7.7 10.0 12.6 18.0
CMP71M (Ib in) (68) (89) (112) (159)
Mmax Nm 8.2 10.8 13.8 20.4
CMP71L (Ib in) (73) (96) (122) (181)
Mmax Nm 10.2 13.2 19.8
CMP80S (Ibin) (90) (117) (175)
Mmax Nm 14.2 21.3
CMP8OM (Ibin) (126) (189)
Mmax Nm 21.8
CMP8oL (Ibin) (193)

1) Beieiner Nenndrehzahl von ny= 6000 1/min missen die Motoren aufgrund der hohen Ausgangsfrequenz mit mindestens 8 kHz PWM-
Frequenz (P864) betrieben werden.

Zuordnung MOVIDRIVE® MDX61B0150-5_3 - MDX61B1320-5_3 (Baugrée 3 - 6):
MOVIDRIVE® MDX61B...-5_3 (AC-400-V-Gerite) in den SERVO-Betriebsarten (P700)

Motor?
0150 0220 0300 0370 0450 0550 0750 0900 1100 1320
Mmax Nm 21.4
CMPE3M (Ibin) (189)
Mmax Nm 28.1 30.4
CMP63L (Ib in) (249) (269)
Mmax Nm 18.0
CMP71S (Ib in) (159)
Mmax Nm 22.3 27.3 27.5
CMP71M (Ib in) (196) (242) (243)
CMPT1L Mmax Nm 26.5 35.3 41.2 41.2

(Ib in) (235)  (312)  (365)  (365)
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===2 Motorauswahl fur synchrone Servomotoren (SERVO)
-_—
Motor) MOVIDRIVE® MDX61B...-5_3 (AC-400-V-Gerate) in den SERVO-Betriebsarten (P700)
0150 0220 0300 0370 0450 0550 0750 0900 1100 1320
Mmax Nm 258 337 383 392
CMP80S (Ib in) (228) (298) (339) (347)
Mmax  Nm 28.9 385 47.1 53.1 57.0
CMP8OM (Ib in) (256) (341) (417) (470) (504)
Mmax Nm 28.9 41.0 52.3 62.0 72.8 61.9 82.1 89.5

CMP8OL (bin)  (256)  (363)  (463)  (549)  (644)  (548)  (727)  (792)

1) Beieiner Nenndrehzahl von ny= 6000 1/min missen die Motoren aufgrund der hohen Ausgangsfrequenz mit mindestens 8 kHz PWM-
Frequenz (P864) betrieben werden.
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Motorauswahl fur synchrone Servomotoren (SERVO)

9.7.10 CMP-Motorauswahl (Netz AC 230 V)

Nenndrehzahl ny = 3000 1/min

Motor MOVIDRIVE® MDX61B...-2_3 (AC-230-V-Gerite) in den SERVO-Betriebsarten (P700)
0015 0022 0037 0055 0075 0110 0150 0220 0300
CMP40S Nm 1.9
max (hin)  (16.8)
CMP4OM Nm 3.8
max (hin)  (33.7)
CMP5OS Nm 5.2
maX  (lbin)  (46.1)
CMPSOM Nm 8.0 9.0 10.3
maX  (bin)  (71.1) (79.8) (91.2)
CMPsOL Nm 8.8 10.1 146 15.4
maX  (bin)  (77.7) (89.5) (129) (136)
CMPe3s Nm 75 8.4 11.1
maX  (bin)  (66.8) (74.7) (98.3)
CMPE3M Nm 9.0 10.3 155 20.0 214
max (hin)  (79.7) (91.2) (137) (77) (190)
cMpesL Nm 8.9 10.4 16.4 22.8 274 30.3 30.4
max (hin)  (78.9) (92.1) (145) (202) (243) (268) (269)
CMP71S Nm 6.9 8.0 12.3 16.2 18.0
max (hin)  (61.2) (71.0) (109) (143) (159)
CMP7IM Nm 6.6 7.8 12.8 18.4 225 275
maX  (bin)  (58.4) (68.6) (113) (163) (199) (243)
CMP7IL Nm 8.3 14.0 21.0 26.9 35.9 41.3
max (| in) (73.5) (124) (186) (238) (316) (366)
CMPgOS Nm 135 20.5 26.3 34.4 38.6 39.2
maxX (| in) (119) (181) (233) (305) (342) (347)
CMP8OM Nm 145 21.9 28.5 39.4 475 57.0
max (| jn) (128) (194) (252) (349) (421) (505)
cmPgoL Nm 23.0 30.1 429 53.9 74.6 84.3
max - (|p jn) (204) (266) (380) (477) (660) (746)
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Motorauswahl fur synchrone Servomotoren (SERVO)

Nenndrehzahl ny = 4500 1/min

Motor MOVIDRIVE® MDX61B...-2_3 (AC-230-V-Gerite) in den SERVO-Betriebsarten (P700)
0015 0022 0037 0055 0075 0110 0150 0220 0300
CMP40S Nm 1.9
maX  (lpin)  (16.8)
CMP4OM Nm 3.8
maX (lpin)  (33.6)
CMP50S Nm 4.9 5.3 5.2
maX (lpin) = (43.4) (46.9) (46.0)
CMP5OM Nm 6.1 7.0 10.0 10.3
max  (lpin)  (54.0) (62.0) (88.5) (91.2)
CMPsOL Nm 6.3 7.4 1.4 15.1 15.4
max  (lpin)  (55.8) (65.5) (100.9)  (133.6)  (136.3)
CMP63s Nm 5.7 6.5 9.2 1.1
maxX  (lpin)  (50.4) (57.5) (81.4) (98.2)
CMP&3M Nm 6.1 7.1 1.2 15.4 18.4 21.4
maX  (lpin)  (54.0) (62.8) (99.1) (136.3)  (162.9)  (189.4)
CMP63L Nm 6.6 7.7 12.5 17.9 22.2 28.3 30.4
maX  (lpin)  (58.4) (68.2) (110.6)  (158.4)  (196.5)  (250.5)  (269.1)
cMP71s") Nm 47 5.5 8.9 12.5 15.2 17.9
maX (lpin)  (41.6) (48.7) (78.8) (110.6) ~ (134.5)  (158.4)
CMP71M"Y Nm 8.9 13.1 16.7 22.3 25.8 27.4
max (| in) (78.8) (115.9)  (147.8)  (197.4)  (228.3) (242.5)
cmpPsos?) Nm 8.7 13.4 17.7 25.1 30.7 38.1 39.2
max (| in) (77.0) (118.6)  (156.7)  (222.2)  (271.7)  (337.2)  (346.9)
cMP8om™ Nm 14.7 19.3 27.6 34.6 471 52.4
max (| in) (130.1)  (170.8)  (244.3)  (306.2) (416.9)  (463.8)

1) Aufgrund der hohen Ausgangsfrequenz missen die Motoren mit mindestens 8 kHz PWM-Frequenz (P864) betrieben werden.

Nenndrehzahl ny = 6000 1/min

Motor") MOVIDRIVE® MDX61B...-2_3 (AC-230-V-Gerate) in den SERVO-Betriebsarten (P700)
0015 0022 0037 0055 0075 0110 0150 0220 0300
CMP40S M Nm 1.9
max (Ib in) (16.8)
CMP40M M Nm 3.6 3.8
max: (b in) (31.9) (33.6)
CMP50S M Nm 4.0 4.5 5.2
max: (b in) (35.4) (39.8) (46.0)
CMP50M M Nm 4.8 5.6 8.5 10.3
max- (b in) (42.5) (49.6) (75.2) (91.2)
CMP50L M Nm 4.7 55 8.8 12.3 14.8 15.4
max: (b in) (41.6) (48.7) (77.9) (108.9) (131.0) (136.3)
CMP63S M Nm 4.6 5.3 7.8 10.1 11.1
max: (b in) (40.7) (46.9) (69.0) (89.4) (98.2)
CMP63M M Nm 5.0 5.9 9.4 13.1 16.1 20.1 214
max (Ib in) (44.3) (52.2) (83.2) (115.9) (142.5) (177.9) (189.4)
CMP71S M Nm 43 7.0 10.1 12.5 16.0 17.9 18.0
max: (b in) (38.1) (62.0) (89.4) (110.6) (141.6) (158.4) (159.3)
CMP80S Nm 10.1 13.5 19.6 247 33.4 36.6
max: (b in) (89.4) (119.5) (173.5) (218.6) (295.6) (323.9)

1) Beieiner Nenndrehzahl von ny= 6000 1/min missen die Motoren aufgrund der hohen Ausgangsfrequenz mit mindestens 8 kHz PWM-

Frequenz (P864) betrieben werden.
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9.8 Synchrone Linearmotoren SL2

1

HINWEIS

Ausfuhrliche Informationen zu den synchronen Linearmotoren SL2 finden Sie in der
Betriebsanleitung und im Katalog "Synchrone Linearmotoren SL2". Die Dokumente
stehen zum Download auf der Homepage von SEW-EURODRIVE zur Verfigung.

9.9 Uberlastfihigkeit des Umrichters

Die MOVIDRIVE®-Antriebsumrichter berechnen permanent die Belastung der Um-
richterendstufe (Gerateauslastung) und kénnen in jedem Betriebszustand die jeweils
maximal mogliche Leistung abgeben. Als Zeiteinheit wird die Kuhlkérperkonstante T
des Umrichters verwendet. Die Kuhlkérperzeitkonstante T ist fiir jede BaugrofRe unter-
schiedlich (— Abschnitt "Kiihlkérperzeitkonstante")

9.9.1 Ermittlung der Uberlastfihigkeit

Kiihlkérperzeit-
konstante T

Zur Ermittlung der Uberlastfahigkeit sind drei Schritte notwendig:

1. Ermittlung des Dauer-Ausgangsstroms |, in Abhangigkeit der Ausgangsfrequenz
(speziell < 2 Hz) und der PWM-Frequenz.

2. Charakterisierung der Dauer der Uberlastung:

— Minutenbereich: tiperast 2 0,25 T (z. B. Lifter)

— Sekundenbereich: typerast < 0,25 T (z. B. Rollenbahnen)

— Bruchteil einer Sekunde: tyjperast < 1 s (z. B. dynamische Servoanwendungen)
3. Ermittlung der Uberlastfahigkeit im charakterisierten Zeitbereich (— folgendes Bild):

— Minutenbereich: Uberlastdiagramme (A) — (Seite 410)

— Sekundenbereich: Tabellen und Formel (B) — (Seite 426)

— Bruchteil einer Sekunde: Uberlastdiagramme (C) — (Seite 429)

A B C
2930850315
Kiihlkorperzeitkonstante T fiir die Umrichterbaugrofe
0S oM 1 2 28 3 4 5 6 7
9,3 min 6 min 3,5 min 5 min 4 min 4 min 9 min 5 min 4,5 min 1,2 min
=560s | =360s | =210s ' =300s =240s =240s =540s =300s =270s =72s
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9.9.2 Lastzyklus

Beispiel

Der geforderte Lastzyklus ist die Basis fiir die Ermittlung der Uberlastfahigkeit des Um-
richters. Damit ein Lastzyklus periodisch wiederholt werden kann, mussen folgende Be-
dingungen erflllt sein:

Am Ende der Uberlastzeit t; wird die kritische Kiihlkrpertemperatur gerade noch
nicht erreicht.

Wahrend der anschliefienden Niedriglastzeit t, sinkt die Kihlkérpertemperatur so-
weit ab, dass eine erneute Uberlastung fur die Dauer t; moglich ist.

Das folgende Bild zeigt beispielhaft einen solchen Lastzyklus. Unter dem Lastzyklus
sind die Temperaturverlaufe des Kihlkérpers fir die Uberlastzeit t; und die Niedriglast-
zeit t, dargestellt. Wenn Sie die Temperaturverlaufe wie im folgenden Bild aneinander-

reihen, kdnnen Sie nachpriifen, ob die Uberlastgrenze (iberschritten wird.

Beispiel fiir einen Lastzyklus:

« Uberlaststrom Iy, 4 = 120 % Ip
» Niedriglaststrom It > =40 % Ip
« Uberlastzeitt; =0,75 x T

* Niedriglastzeitt, =1,5x T

Das folgende Bild zeigt beispielhaft einen Lastzyklus.

%D
150 4

out 1

A 4

2930855051
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9.9.3 Dauer-Ausgangsstrom

Das thermische Modell des MOVIDRIVE® realisiert eine dynamische Begrenzung des
maximalen Ausgangsstroms. Abhangig von der PWM-Taktfrequenz, der Umge-
bungstemperatur 4,,,,, und der Ausgangsfrequenz f, ergibt sich der maximale Dauer-
Ausgangsstrom |p.

Die Betrachtung von Ausgangsfrequenzen fy < 2 Hz ist besonders wichtig bei:
» Elektrisch haltenden Hubwerken.

* Momentenregelung bei kleinen Drehzahlen oder Stillstand.

HINWEIS

e Die Ausgangsfrequenz des Umrichters bei Verwendung von Asynchronmotoren setzt
1 sich zusammen aus der Drehfrequenz (= Drehzahl) und der Schlupffrequenz. Bei
Synchronmotoren ist die Ausgangsfrequenz des Umrichters gleich der Drehfrequenz
des Synchronmotors.
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2932189963

Umrichter-Ausgangsnennstrom laut technischen Daten
Systemhandbuch — MOVIDRIVE® MDX60B/61B

Umrichter-Dauerausgangsstrom
lout 1 = zeitlich begrenzter Uberlaststrom des Umrichters
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IN

—

MDX60B / 61B, Baugréf3e 0: Garantierte Dauer-Ausgangsstrome I in Abhéngigkeit der Ausgangsfrequenz f,

Dauer-Ausgangsstrome Iy fir MOVIDRIVE® MDX60B / 61B, BaugréRe 0
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MDX61B, Baugrée 1 - 6: Garantierte Dauer-Ausgangsstrome Ip in Abhéngigkeit der Ausgangsfrequenz fy

% Iy 4 : : : : : % Iy 4 : : : : :
T e N R E
V; =3xAC 230 V| e ! Vi =3xAC230 V. PG 3
V; = 3XAC 400 V; ‘ Vi=3xAC4OVE 7 e
Yamp = 25°C P T T E T Yamp=40°C RS RSRR R e

125

100

0 > 0 >
0 0‘5 1‘0 1‘5 2‘0 2‘5 falHz 0 0‘5 1‘0 1‘5 2‘0 2.5 falHz
%Iy 4 % Iy 4
150 SRS S M S
V,=3xAC 500 Vi R ‘
Bamp= 25°C /1/ : :
125 - A RS R o 125

100

25 - i i i i ; 26 -
0 % f % % \ > 0 \ % \ \ \ >
0 0.5 1.0 1.5 2.0 25  fuHz 0 0.5 1.0 1.5 2.0 25  fuHz
Dauer-Ausgangsstrome Iy fir MOVIDRIVE® MDX61B, Baugréfe 1 - 6 (* fewm = 16 kHz nur fir BaugroRe 1 - 5)
Gamp = Umgebungstemperatur Ip = Umrichter-Dauerausgangsstrom
V4 = Netzspannung lout 1 = zeitlich begrenzter Uberlaststrom des Umrichters
fa = Umrichter-Ausgangsfrequenz IN = Umrichter-Ausgangsnennstrom laut technischen Daten

fewm = PWM-Frequenz (P860, P861)
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MDX61B, Baugré3e 7: Garantierte Dauer-Ausgangsstrome Ip in Abhéngigkeit der Ausgangsfrequenz fy

3xAC400V, 8, ,,=40°C

V1=

A

%ly

3xAC 400V, 94, = 25 °C

fA/Hz

=40°C

V, =3XAC 500V, 95,

25 ke

**;74**** |

%l A

V, =3XAC 500V, 857, =25 °C

loutt 4 kHz

“Ip 2.5 kz

%l A

25

1.5

0.5

25

1.5

0.5

fA/HZ

fA/HZ

2643041931

Umrichter-Dauerausgangsstrom
out 1 = zeitlich begrenzter Uberlaststrom des Umrichters

D

G.mp = Umgebungstemperatur

Netzspannung

Vi

Umrichter-Ausgangsnennstrom laut technischen Daten

In

Umrichter-Ausgangsfrequenz

fa
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Geréteauslastung Wird in den Betriebsarten VFC und U/f “P860/P861 PWM-Frequenz 1/2” > 4 kHz einge-
stellt und ist “P862/P863 PWM fix 1/2” = AUS eingestellt, reduziert der Umrichter bei Ge-
ratetberlastung selbsttatig die PWM-Frequenz. In den CFC- und SERVO-Betriebsarten
bleibt die PWM-Frequenz fest eingestellt und der Umrichter reduziert bei Geratetber-
lastung nicht die PWM-Frequenz. Wird der Umrichter hdher belastet als zulassig, rea-
giert er mit Fehlermeldung “F44 Gerateauslastung“ und Sofortabschaltung.

Temperatur- Die Lufter der Leistungsteilkiihlkorper sind temperaturgeregelt. Erst oberhalb einer
geregelter Liifter Kuhlkoérpertemperatur von 8 = 45 °C wird der Lifter eingeschaltet.
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9.9.4 Uberlastfihigkeit im Minutenbereich

Beispiel

Dies ist die Uberlastfahigkeit, die mindestens einem Viertel der Kiihlkérperzeitkonstan-
ten entspricht (0,25 T). Die Uberlastzeit ist (iblicherweise wenige Minuten lang. Die
Uberlastfahigkeit kann folgendermaRen ermittelt werden:

Uberlastzeit t; 2 0,25 x T — Ermittiung anhand von Diagrammen

Uberlastzeiten t4 =2 0,25 x T:

V,= 3xAC400V
=40°C
(P860/P861)= 4 kHz

- 'PWM

2932198411
Beispiel Uberlastdiagramm

Die Zeitachse ist getrennt. Der linke Bereich zeigt die Uberlastzeit t; und der rechte Be-
reich zeigt die Niedriglastzeit t,. Uber t; wird der fiir die jeweiligen Randbedingungen
geltende Temperaturverlauf des maximal zulassigen Uberlaststromes |, 1 dargestellt.
Uber t, werden in einer Kurvenschar die Temperaturverlaufe der verschiedenen
Niedriglaststréme I, » dargestellt.

Mit den genannten Beispieldaten und aus dem Lastzyklus wird die Uberlastfahigkeit
(— Bild) folgendermalen ermittelt:

- Bei Uberlastzeit t; = 0,75 x T senkrecht nach oben bis zum Schnittpunkt mit Iy 1.
* Waagerecht nach rechts bis zum Schnittpunkt mit |54 » = 0,4 x Ip.
+ Senkrecht nach unten und die Mindestniedriglastzeit t, ablesen — t, = 1,25 x T.

Alle Zeiten t, rechts des Schnittpunktes mit Iy, sind zuldssig (V), alle Zeiten t, links
davon sind nicht zulassig (!).

Im Lastzyklus aus betragt t, = 1,5 x T, somit ist die Uberlastfahigkeit gegeben.

Bei Uberlastzeiten t; < 0,25 x T ist die Ablesegenauigkeit der Diagramme ungenugend.
In diesem Bereich sind die Kurven nahezu linear. Somit kénnen Sie bei Uberlastzeiten
t1 < 0,25 x T an Stelle der Diagramme eine lineare Formel verwenden.
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Taktfrequenz fpyyy = 16 kHz:

|
V, =3 xAC 400 V ! ;

: Samb=25oc : :
,,,,,,,,, Lo _d__ _____ fpwm (P860/P861)=16kHz _ _ _ _\_ ___1____
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2932217227
Uberlastfahigkeit bei fpyyy = 16 kHz (400 V / 25 °C)

MDX61B, BG 1-6 Taktfrequenz fpyyy = 4 kHz:
Uberlastfahigkeit
bei 400V /25 °C
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Uberlastfahigkeit bei foyyy = 4 kHz (400 V / 25 °C)
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) Projektierung
Uberlastfahigkeit des Umrichters

Taktfrequenz fpyy = 8 kHz:
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Uberlastfahigkeit bei fpyyy = 8 kHz (400 V / 25 °C)

Taktfrequenz fpyyy = 16 kHz:

61) = 16 kHz
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(P860 / P8
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Uberlastfahigkeit bei fpyyy = 16 kHz (400 V / 25 °C)
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Projektierung

Uberlastfahigkeit des Umrichters

Taktfrequenz fpyyy = 2,5 kHz:

MDX61B, BG 7

Uberlastfahigkeit
bei 400 V /25 °C
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Uberlastfahigkeit bei fpyym

2,5 kHz (400 VV / 25 °C)

4 kHz:

Taktfrequenz fpyyy

»
»
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Uberlastfahigkeit bei fpyym
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4 kHz (
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Projektierung

Uberlastfahigkeit des Umrichters

Taktfrequenz fpyy = 4 kHz:
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8 kHz (400 V / 40 °C)
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Uberlastfahigkeit bei fpyym

Systemhandbuch — MOVIDRIVE® MDX60B/61B



Projektierung
Uberlastfahigkeit des Umrichters

Taktfrequenz fpyyy = 16 kHz:

2932229259
Uberlastfahigkeit bei fpyyy = 16 kHz (400 V / 40 °C)

MDX61B,BG1-6 Taktfrequenz fpyy = 4 kHz:
Uberlastfahigkeit
bei 400 V /40 °C

G Mttt CR R 2 N foeees . - V,=3xAC 400 V
L NN L 9wy = 40°C
~ fopy (P860/ P861) = 4 kHz
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Uberlastfahigkeit bei foyyy = 4 kHz (400 V / 40 °C)
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) Projektierung
Uberlastfahigkeit des Umrichters

Taktfrequenz fpyy = 8 kHz:

t4/T < | > t,/T

Uberlastfahigkeit bei foyyy = 8 kHz (400 V / 40 °C)

Taktfrequenz fpyyy = 16 kHz:

©9,,=40°C
P860 / P861) = 16 kHz
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Uberlastfahigkeit bei fpyyy = 16 kHz (400 V / 40 °C)
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3171410187
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» tz/T

4 kHz (400 V / 40 °C)

t1/T «

Projektierung

Uberlastfahigkeit des Umrichters

—

Taktfrequenz fpyyy = 2,5 kHz:

MDX61B, BG 7

Uberlastfahigkeit
bei 400 V /40 °C
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Projektierung

Uberlastfahigkeit des Umrichters

Taktfrequenz fpyy = 4 kHz:
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Uberlastfahigkeit bei fpyym

4 kHz (500 V / 25 °C)

Taktfrequenz fpyyy = 8 kHz:
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Uberlastfahigkeit bei fpyym

8 kHz (500 V / 25 °C)
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MDX61B, BG1-6
Uberlastfahigkeit
bei 500 V /25 °C
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4 kHz (500 V / 25 °C)
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) Projektierung
Uberlastfahigkeit des Umrichters

Taktfrequenz fpyy = 8 kHz:

v N e

i v =3 x AC 500 ‘

osof o 9am=25°C SRR I o SRS SNV SAUTS SO S

S oy (P8B0/ P861)= 8 KHz --ooeoieeeee ] R B j ‘

2 1.5 1 0.5 0 0.5 1 1.5 2 25 3 35 4 45 5
t,/T « | > t,/T

Uberlastfahigkeit bei fpyyy = 8 kHz (500 V / 25 °C)

Taktfrequenz fpyy = 16 k

Hz:
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,,,,,, oy (PBBO / P8B1) = 16 kHz -—-ovotovooondoo b
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| >t/ T

Uberlastfahigkeit bei fpyyy = 16 kHz (500 V / 25 °C)
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Uberlastfahigkeit des Umrichters
Taktfrequenz fpyyy = 2,5 kHz:

Projektierung

Uberlastfahigkeit
bei 500 V/ 25 °C

MDX61B, BG 7

3171415179
4 kHz
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5
Uberlastfahigkeit bei fpyym
Taktfrequenz fpyyy = 4 kHz:

3171417099

» t2/T
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t1/T «
4 KHz (500 V / 25 °C)

Uberlastfahigkeit bei fpyym

422



—
I —
I I —
o v P! | I —
c TL I I —
hdd I T, I I ™
m ) - oo - —
o m I I | —— | | | —T
Q L I I I —-- ,|D I —
t.C ,L | | | N | | —T
~ = | ,\L ” I ,oOx;, " l T
I I = I I _ I I —
.nl.v-m | ! Do - | © | P a | —
OU P I | 7\, | | | 42 | | it
o o I I ,\\, I i L2 I I I =
P 7)) ,\\, | | | i ~ ,m r\, | | —
% Wf, I | T = | | TL ID, —
r \,\, I D=2 1 I I I - I I —
— x | L\, | ,\,\ | I ,‘o/o | | | =
s < I I ! I I T . I I T, I ' 0
> N
) N I I #\, I I ,\,\ I Y I J\, o
7 L = \)‘L I I +\, I I ,L I I ,J\
o 3 m ,\\, | | +\, | | ,\L | | | IS
= 8 I P~ I I I ! I I ,\L I | © 7o)
c m O o I I -4 I I I r\, I I TL I <
T | ¥ = | | | ,\\, | I I T\, I | ,\L |
..r.u X m o J\, | | ,\\, | | T\, | | ,\L
D %) © I L\, I I = I I I I I I -H
® " 1l % | | ! I | _L | I ,J\ I | | < —
-V - < I | | 4\, | l ,\,\ | I ,J\, I T
mw | > Sm = _ I I I +\+, I I i _L | I I -I- I ” ” —
— ,\\, | | | | | | = | | | = =
Ne) ,J\\.W I I i I I I +\,f I I _! I I T 7o) \\” " ” ” -
: I T I I ,\\, I I I I I I TL I I P - — -
- B | | ,J\, | ,\\, | | ,\TL | | TL | ! TL |D, —
L | | | J\, | | T | | | - | | | "~ ! ! ,\‘/o, | T
,L\ | I | ! | I ,\,\ | | | T\, | | - ! ! ! S \, ! ! T
l ,L\, I | 4\, | I ,\,\ I | | TL I { ) | | | m ,\L, | ” ”\\
I I ,L I I 4\, I I ,\,\ I I ,\, I ! ! ! \L, T
! | | ,\, | | | ! | | ] L | | ,J | ! ! | ! \¢, |D, T
N TL | ,\\, | I | 4\, | I ,l\ | | - W g ! ! W ) ! ! T
T | - I | | ,\\, ” I +\, | ,L\ ” ] A_.M_u < ” \”\ ” N ” 00+, " ” ”\T
x % l % ,T, ” ” Lw” ” e ” ” > ® | o o 4,#, P —
1 _ - 5 - _
< J\, | | T | | T\, | d ,\L > \_._/\, | ! -] \,\, | ! r\, |D, —
> == : , annh 3 mr./.
” | ” | | | ,\, ! ! L [y ”\\”\” ” O s I | L\, I | \,\,\ I I o - | I l =
= ! , ! Do ,\+\, 7 r-t . , oo < O o vl ! . vl F-t PN ! — i b
S TL I I I I I I +\, I I ,\l\ I I I —-- * o 3 \” ! I ! ,\+, I ” ”\”\\” I ” ”\\” a
o , - — ! Do , . Lo b b O 0 - 28 ! - ! L , I Lo L o ! ,\\/o
N ” ” IL B ” ” ” ” T,T ” ” IL ” - - L | ! = L ,JL L Fr o o
[= I | | | J\, | | ] | | | | T\, | | ,\L < 2 /\\, ! ! [ \,\, ! ! r\, ! ! ! I !
(7] ,L I | | 4\, | | ] | | | | - | | | = L g s 1 ! ! ! ! 1 ! ! ! TL ! ! ! L\,
3 | LT I | | - = I | | | | | ,\TL | | — — \\S W, ,\i, | ! | \,\, | ! T\, | | ,L\
o | |3 O | | | 4 | | ] | | | | TL | =y . ,\,\:m. ” ! \4, ” ” ” ”\\” ” ” ,T\” ” ” ” n
[ ! ) = | L\, | | 4\, | | | 1 | | | T, S %) y - - ! ! - L - —
= - b - - , Lo Lo Lo , 1= s Lo N b ! 4 b F-t o ! - - !
H | == | | | ,\\, | | | ! | | ] I | | | | w© A O L ! ! - - ! ! ! \4, ! ! ! - ! | ! J\\,
| ,J\\, | | ,\\, | | | ! | | ] | | | o < TL o ! \,\, v \,+ ! ! ,\,\ ! ! ! ” i
h . , ) Lo b-1 - | - - ! | - ! . L \”\” | | -t ” aaln | Lo
, ! : : ,\, ! ! ,\\, ! ! T\, ! : ! . > ” ” ”\, ” ” | a0 | ” ” ,\T | ” | e | |
: , ! : ;\, : ! ,\,\ : : TL ! : : (= . | | ,\J | | | \,\, | | | - | | ,\,\
A|,, | | 4\, | | ,\,\ | | TL | | o o L \ | - , , 11 , \ ,\T \ , , _
L ! : 4\, : ! ,\,\ ! ! ! TL ! — ©v ” - I ” ,\4 g I ” ,\\, | I ,\T I I | N
! I I I 4\, I I ,\,\ I T I T\, N - /[ L _
| | | | 4\, | | ,\,\ 3 | ] N I I L\, I I \+, I I I \\” I I TL I
#:5 y ¥ :
m.,ﬁ. L ” ” ,#\,T ” " ”\T\\a:.m © A__. nﬂn_ I TL I I 1 I I ,\+ I I ,\L\ I ]
- - 1 I ,\, I ,\\, I I f, I I ,L I I
© (2] L L - L ,\_. X /! - - d For b | | |
© ® " ! I I I TL I I ] s _ S _ _
Bﬂ% S 0 , -
Omb , , | | TL\, = bl 1| I L I ¢\, I I ,\,\ I | TL I I
nOU‘..H.O : W ” ” ” \” = [0} I I I I I T -~ v I I - I I
x 64 L | ] o) Q = P! - Lo . o 7 £-L Lo | oo
DOk/ | | | I un_luu. S TL I I | ! I I I +\, I I ,l\ I I I -
MG.gV Lo e o I TL I I Lo I I +\, I I ,L\ I I ]
Q S ) I=) I | T\, | ] I | | I f\, I l I i | I
"ao = N \, I I ,\L I I L I I I TL I I ,L I
fO ~ ﬁ c I l | | T, | ] I | | | T\, | | ,\L
9] = Q ,L I | | 4\, ] | | I | | I T\, | | e
&3 =} I LT I I I 4\, I I L I I I TL I I
- o I ,.mL\, I ,4\, I I L I I I TL I
M [3) L L= | - I | | 4\, | | ] | | | ,\,
S =] TL | ,\\, I | | 4\, | ] I | | | --
i I TL I I ,\\, I I I «\, | I I L I I T
I I T\, I I ,\\, I I I ﬂ\, | I I I I I
n | | | ,\\, | | ,\\, I | I - | | ] I |
L I I I T, I I ,\\, I I I - - I I I I
pa— ,4\4, | I ,\,\ | | I - | I |
L I I I ! I I ,\,\, I I - I I
L I I I 4\, I I ,\,\, I I a ! I
I I I | 4\, I I ,\,\ I I ,_o\ |
1 | | l 4\, l | ,\,\ | | % 00,
! I I I a\, I I ,L\ I I Z
L I I I #\, I I ,L\, I
L I I I 7\, I I ,L I
! I I I T\, I I ,\L\
! I I I TL I I il
L I I I TL I I
L I I I TL I
L I I I T\,
L I I I -
| | | |
L I I
L I
Il

25
35

45

423

> 1
to/T 5

05
8
kH
Z
(500 V/ /
40
0)

0.5

t/T <

15
Ub
erla
stfahi
higkeit b
i f
PW
M

S
yste
m
ha
ndb
uch
-M
OVIDRIV,
E®
M
DX
60.
B/6
1B



i A i e By Rt St S it it et St i e ey e [ S
[ e e A | A A R B I
[ T = L = e =] [a) Lo
N N [ T [ N B AR
Fobrmimmim =R a4 =4 -+ -+ = =+ —- -1 == - M.u N
[ T T N (T R R T I R R B AP I TR B PN T
[ T Br7< } [T S B A Y T B I ] Y B | x|
[ T B T T RO T I T B B [ T < .
R e e I AR R I i K
\\\\\\ N - e e e <+ .
O T L e T e N N B B e
2 X T e T T R R | T B .W o !
(<< T T I T T T T S B [ TR B O -
Yo} o :
= A R S e e  ER R SN S S [ S e P b e o
I [ I B ] N B [ | ™ n5.v oC m”
e B T T T T R N T R T T o ;
W - [ T T A T R T < 3 Q.
@ I_ I |i_1_1_1 R R x '
R o e I i R i iy i M i it i Ty Bl (S o g
O v v v v 0 v 0 0 af oo M .m =
O o fv v v v i v v 0 a0 00 i - S
< m Sl i 7o) > o SO
F X R e e i i Bl el el o aiat bl nll il dh Rl PN |
o =y a0 0 0 a0 o oo
[T == E | A T Y Y A E R B R B B I :
-~ E=0 00 0o S oo
L> oo B ooy a oo _oCo /oo |
o [ T T [
I T O Y (Y T Y O (R T T/ I N B N A
(I T e O R R A T R T U 48 B B B 4 B
[ N A N A N o o T S S e S e D S B by S R s b
e e e B e R e e e o 4 il el 7l e e By Bl (R
[ T N 1 A N B [T A N B [ T
[ T Y A T N N A T B [ T 8 T R B B —
o [ T A R B A B B N [ o A
I TR Ty (S B S S S N A N N < I A AR NN N S °
YA [ COr T T T T + o
Y AN LA [ T T R R B A M
[ [V I [ Y T N B R B
) St A I [ T T R B B B 0 > ke A
o e e e e e b e e e e e it i el e e e e P o
[0 I | (T T T R O R T B et
m N | [ T T T R (N SO S B B B =
[ T T T O (O T S B S B N .
(@] I | | | | | | | | | | | | | | | | | | . T N
= E 4 Loob b e x I
m © oo T L T A T R R B B © x
-— [ T B N B [ T R T N B N <
) [ T e A e R 7o) [ e A
1| F—F == =l— === ==t ftT-t-T-tr-r-F-rF-r- == S s 1}
7)) s T T T T (O T (O O SO BN BN B D_o\oOON = s
) T T T T T T T v a
o W T T T T T (O S (N S S BN B - sl M “““““““““““
L« o d_ 411l bbbt [}
= t_“ Pobog b A Wl e .“
[ T T T [ R A T A B S B =
glm_nu c e T T S S S S H S S S 2 c
o Q A A A SO AN A AN B 0 > Q TV
c b5 =] F-F= === ===—=—A-A-t-ft-ft-t-t-r-rF-rF-F-==-=-- = c =]
= o L T T T T e e e e e © o
= O (3] T T T T T (O T (N S S BN B b~] (U]
O = I e e e e 2 = o~
— =t et Il Il Il Il Il Il Il Il Il Il Il Il Il Il Il Il Il Il Il o ey et
T e = 15} X «—
@© © +— Q ©
25 = =} -
© 9o
o>

MDX61B, BG1-6
Uberlastfahigkeit
bei 500 V /40 °C

Systemhandbuch — MOVIDRIVE® MDX60B/61B

> t,/T
4 kHz (500 V / 40 °C)

t,/T <

Uberlastfahigkeit bei fpyypm

424



) Projektierung
Uberlastfahigkeit des Umrichters

Taktfrequenz fpyy = 8 kHz:

SRS MU S SN |\ S AR - e V4 =3XACB00V e

””””””””””””””””””””””””””””””””””” 9,.,=40°C

,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,

P860/P861) = 8 kHz

LAY N\~ | i~ - Towm

77777777777777777777777777777777777777777777777777777777777777777777777777777777777777777777777777777777

,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,

fffffffffffffffffffffffffffffffffffffffffffffffffffffffffffffffffffffffffffffffffffffffffffffffffffffffffffffffffff

t/T < | > t,/T
Uberlastfahigkeit bei foyyy = 8 kHz (500 V / 40 °C)

Taktfrequenz fpyy = 16 kHz:

4\ N\ : ‘ _V,=3xAC500V
e N s S A B\ NG A = 9y = 40°C froeeees

[ A S A I | N N S fowm (PSGO/P$61)= 1,6 kHzA} 77777777

t,/T < | >t/ T
Uberlastfahigkeit bei fpyyy = 16 kHz (500 V / 40 °C)
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9 — Projektierung

===2 Uberlastfahigkeit des Umrichters
MDX61B, BG 7 Taktfrequenz fpyyy = 2,5 kHz:
Uberlastfahigkeit
bei 500 V' /40 °C ; ; ; ; ; ; ; ; ; ; T
L loutt 777:77774\7 7777 L————\————+————?————;————T ] | 80 % Ip
L NN ot Wy =3XACE00V F oo
I[P Y A S | W NN A A R L L]
,,,,i,,,,: ,,,,,,,, _ N ,,,‘,,,,‘,,,,gaméffg,g ,,,,,, L, lout2 __ ‘ |
7777\7777\777 \7777777 \77 7\7777\ 7777777 | 77‘7777‘7777‘77,60%|D
T I T | T | i 1 I
IR I~ A I S W) W S R [ w w r o __L___]
Lo Lo NN ____fPwm (P860/P861)=25kHz __ _, ___ |
I ($ I I I I I I I I I
- -7 B N T T T T T T T T TN TN T T T T T T T T r Tt T T
Lo N SN cmo Lo TTe—— L __1___40%Ip-
I S N e e
| | | | | | | | | | |
LY L . L NG Y R A E R R
Y (N I [ IR NN A ISR FUPNU SR FISY RU
N N e
I I I I I I I I I I 20 % Ip
L A L L A N e e A B S e
IR A SN [ S R NN | ol oL ___L___]
| | | | | | | | | | | |
R e i e e B T B e e e e e e B e
| | | | | | | | | | | |
Ll TS~ _l___i.__0%Ib
| | | | | | | |

3171420555
Uberlastfahigkeit bei fpyyy = 2,5 kHz (500 V / 40 °C)

Taktfrequenz fpyyy = 4 kHz:

I I I I I I I I I I
L 0 L ___1__ AN~ o __l_______\___J___ o
L loutt 777:77774\7 7777 ‘+7777\7777+7777?7777;7774 I I 80 % Ip
IR 1700\ St vt S N
IR Y NN AN H | W WA N S . L R T
,,,,i,,,,: ,,,,,,,, _ N ,,,‘,,,,‘,,,,gaméfftg,? ,,,,,, L,loutZ - ‘ |
I I I | I I | I I I 60 % Ip
F——=T-———r——f1-—=" -\ """ T~ " T——=o— - C-- - - - -
N Y B 2 /S [ AN WA N N G A | | | | JLIS S
,,,,l,,,,c\", ,4‘,,,,,,,,‘, ,,L, ,L,, ,fPWM(P860/P861)=4kHZl7777L7777
\4
IS A O W NN R D S S
Lo I N Il e ___\___1___40%Ip4
RSO ¢ SR S NP S W NG D by S
I I I I I I I I I I I
F=—=7-—~f =7~ ---71 (it ittt tifieitis Bttt sl Bt ity
R N N NG At S [ S IR N
I I I I I I I I I I I
e
I I I I I I I I I I 20 % Ip
s e Bt e e e e i N e e e e e Ll el
L b IN - - = Lt __
I I I I I I I I I I I I
e H
I I I I I I T I I I I I
TS~ _l___4_.__0%Ip
I I I I I I I I

3171422475
Uberlastfahigkeit bei foyyy = 4 kHz (500 V / 40 °C)

9.9.5 Uberlastfihigkeit im Sekundenbereich

Dies ist die Uberlastfahigkeit, die hdchstens einem Viertel der Kiihlkdrperzeitkonstanten
entspricht (0,25 T). Die Uberlastzeit ist Gblicherweise einige Sekunden lang. In diesem
Zeitbereich ist die Kennlinie nahezu linear und die Uberlastfahigkeit kann folgender-
malen ermittelt werden:

Uberlastzeit t; < 0,25 x T — Ermittlung anhand einer Formel
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Uberlastfahigkeit des Umrichters

Projektierung

Formel

Beispiel

MDX60B/61B,
BGO Uberlast-
féhigkeit bei
400V /25 °C

MDX61B, BG1-6
Uberlastfahigkeit
bei 400 V /25 °C

Bei Uberlastzeiten t; < 0,25 x T kann die Uberlastfahigkeit mit folgender Formel ermittelt

werden:

t, > k x t; k = Uberlastfaktor

Die Werte der Uberlastfaktoren k werden in den folgenden Tabellen in Abhangigkeit von
Netzspannung V4, Umgebungstemperatur ¢ und Taktfrequenz fp\y, angegeben.

Beispiel mit MOVIDRIVE® MDX61B0055 (BaugrRe 2):

+ Betrieb bei Netzspannung V4 = 3 x AC 400 V, Umgebungstemperatur ¢ = 40 °C und
Taktfrequenz fpyyy = 4 kHz.

+ Geratenennstrom Iy = AC 12,5 A und Dauer-Ausgangsstrom Ip = 125 % x Iy =

AC 15,6 A

+ Uberlastzeitty=30s=0,1xT
* Niedriglaststrom I, ;1o =6 A=0,4 x I > k=0,778

Taktfrequenz
fewm

4 kHz

Dauer-Aus-
gangsstrom Iy

(fa > 2 Hz)
125 % Iy

Uberlaststrom 1o 1
(bei fp > 2 Hz)

120 % Ip (=150 % Iy)

Uberlastfaktor k bei Niedriglaststrom I > =

0 0,2 x ID 0,4 x ID 0,6 x ID

0,411 0,538 0,778 1,407

» Die Niedriglastzeit muss t, > k x t4 > 0,778 x 30 s > 23,34 s betragen.

Verwenden Sie fiir Uberlastzeiten t; < 0,25 x T die Formel t, > k x t;, um die Uberlast-
fahigkeit zu ermitteln. Die folgenden Tabellen zeigen fur verschiedene Niedriglaststro-
me den Uberlastfaktor k. Zur Orientierung ist in den folgenden Tabellen zusatzlich zum
Uberlaststrom der Wert in Abhangigkeit von Iy (bei fo > 2 Hz) angegeben.

Taktfrequenz g:nagusesrt-fot:rsn-ln Uberlqststrom lout 1 Uberlastfaktor k bei Niedriglaststrom I 5 =
fowm (fa > 2 Hz2) (bei fa > 2 Hz) 0 02xlp 04xly 06xlp 08xIp
4 kHz 144 % Iy 139 % Ip(=200% l\) | 0,368 | 0,456 & 0,588 & 0,838 1,456
8 kHz 112 % Iy 179 % 15 (=200% l\) | 1,182 = 1,545 | 2,091 3,645 14,364
16 kHz 78 % Iy 171% 15 (=133%1y) | 1,000 = 1313 | 1,813 | 2938 9,250
Taktfrequenz g::;:srt-foﬁ-lt) Uberla_s tstrom I,y Uberlastfaktor k bei Niedriglaststrom I =
frwm (fa > 2 Hz) (bei 4 > 2 Hz) 0 02xlp 04xly 06xIp 08xIp
4 kHz 144 % Iy 104 % Ip (=150 % ly) = 0,085 0,107 | 0,145 0,226 @ 0,508
8 kHz 12 % Iy 1M14%I5(=128%1y) 0,314 0,408 | 0582 1,016 @ 4,160
16 kHz 78 % Iy 1M0%Ip (=86 %Iy) = 0235 0,303 0427 0,720 2,324
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Projektierung

Uberlastfahigkeit des Umrichters

MDX61B, BG7
Uberlastfahigkeit
bei 400 V /25 °C

MDX60B/61B,
BGO Uberlast-
féhigkeit bei
400V /40 °C

MDX61B, BG1-6
Uberlastféhigkeit
bei 400 V /40 °C

MDX61B, BG7
Uberlastfahigkeit
bei 400 V /40 °C

MDX60B/61B,
BGO Uberlast-
fahigkeit bei
500V /25 °C

MDX61B, BG1-6
Uberlastféhigkeit
bei 500 V / 25 °C

Taktfrequenz g?nagu:srt-?oﬁ-ll) Uberlaststrom Iy Uberlastfaktor k bei Niedriglaststrom Iy , =
fowm (fa > 2 Hz) (bei fa > 2 Hz) 0 02xlp 04xIy 0,6xIy 0,8xIpy
2.5 kHz 144 % Iy 104 % Ip (=150 % ly) | 0,068 & 0,096 0,123 | 0,192 | 0,411
4 kHz 120 % Iy 107 % Ip (=128 % ly) | 0,018 | 0,024 | 0,029 0,047 | 0,082
Taktfrequenz gfna;sesrt-ﬁ)ﬁ-l ] Oberlaststrom I,y 1 Uberlastfaktor k bei Niedriglaststrom I, » =
fewm (fa > 2 Hz) Gy 2 0 02xlp  04xly 06xlp
4 kHz 125 % Iy 160 % Ip (=200 % Iy) | 0,727 0,909 1,212 1,818

8 kHz 100 % Iy 200 % lIp (= 200% Iy) 1,931 2,690 4,069 9,448
16 kHz 67 % Iy 19 %Ip (=133 % 1ly) | 0,737 0,912 1,211 1,825
Taktfrequenz g?nagu:srt-foums-ln Uberlaststrom I, Uberlastfaktor k bei Niedriglaststrom lg ¢ 5 =
fewm (fa > 2 H2) 2 0 02xlp  04xly 06xlp
4 kHz 125 % Iy 120% Ip (=150 % Iy) | 0,411 0,538 0,778 1,407

8 kHz 100 % Iy 125% Ip(=125% 1y) | 0,678 0,928 1,473 3,639
16 kHz 68 % Iy 126 % Ip (= 86 % ly) 0,676 0,922 1,448 3,438
Taktfrequenz g::;:srt-foﬁ-lt) Uberlaststrom |,y 1 Uberlastfaktor k bei Niedriglaststrom I, 5 =
frwm (fa > 2 Hz) (bei fp > 2 Hz) 0 02xlp 04xIly 06xIp 08xIp
2.5 kHz 125 % Iy 120%1p(=150% ly) = 0,458 | 0,625 | 0,833 1,458 | 5,833
4 kHz 100 % Iy 128%Ip (=128 % ly) | 0,297 | 0,378 | 0,486 0,757 | 1,514
Taktfrequenz g;):;:srt-gﬁ-b Uberlaststrom Iy Uberlastfaktor k bei Niedriglaststrom I, =
frwm (fa > 2 Hz) (bei fo > 2 Hz) 0 02xlp 04xly 06xIy 08xlp
4 kHz 134 % Iy 149 % 15 (=200 % Iy) | 0,558 = 0,674 | 0,907 1,326 | 2,674
8 kHz 100 % Iy 178 % Ip (=178 % Iy) = 1,154 1,638 | 2,077 | 3,462 11,615
16 kHz 67 % Iy 170 % Ip (= 114% ly) 1,000 = 1,278 | 1,778 | 2,778 | 7,944
Taktfrequenz gzla)na;:srt-ﬁ)l::-ln Uberlaststrom I, Uberlastfaktor k bei Niedriglaststrom lg ¢ 5 =
fowm (Fa > 2 Hz) (bei f > 2 Hz) 0 02xlp 04xIy 0,6xIy 0,8xIp
4 kHz 134 % Iy M2%Ip (=150 % ly) | 0,245 | 0,316 = 0,443 | 0,741 | 2,287
8 kHz 100 % Iy 14 %Ip (=114 %1y) | 0,286 | 0,369 & 0,522 & 0,888 | 3,040
16 kHz 67 % Iy 109%Ip(=73%1y) @ 0,182 0,232 | 0,321 | 0,521 1,385
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) Projektierung
Uberlastfahigkeit des Umrichters

MDX61B, BG7
Uberlastfahigkeit
bei 500 V /25 °C

MDX60B/61B,
BGO Uberlast-
fahigkeit bei
500V /40 °C

MDX61B, BG1-6
Uberlastfahigkeit
bei 500 V /40 °C

MDX61B, BG7
Uberlastféhigkeit
bei 500 V /40 °C

Taktfrequenz g::;:srt-foﬁ-b Uberla_s tstrom I,y Uberlastfaktor k bei Niedriglaststrom I, » =
fowm (fa> 2 Hz) (bei fa > 2 Hz) 0 | 02xlp 04xlp 0,6xIp 08xIp
2.5 kHz 133 % Iy 104 %15 (=138%ly) = 0,040 | 0,063 | 0,067 0,107 | 0,220
4 kHz 110 % Iy 106 % Ip (=117 % ly) | 0,016 | 0,024 | 0,032 0,040 | 0,072
Taktfrequenz g;)na;:srt-fol.::-l ; Uberla§ tstrom Iy 1 Uberlastfaktor k bei Niedriglaststrom I » =
fowm (fa> 2 H2) (bei fa > 2 Hz) 0 02xlp  04xly | 06xIy
4 kHz 17 % Iy 171 % Ip (= 200 % Iy) 1,000 1,268 1,805 3,049

8 kHz 89 % Iy 200 % Ip (=178 % Iy) 1,882 2,529 3,824 8,412
16 kHz 57 % Iy 200 % Ip (= 114 % 1\) 1,667 2,208 3,167 5,792
Taktfrequenz g?na;se;t-ﬁ;rl:-l ! Uberla_s tstrom Iyyeq Uberlastfaktor k bei Niedriglaststrom I » =
frwm (fa > 2 Hz) (bei fa > 2 Hz) 0 02xly | 04xlp 06xIp
4 kHz 17 % Iy 128 % Ip (=150 % Iy) | 0,662 0,897 1,395 3,176

8 kHz 89 % Iy 126 % Ip (=112%1ly) 0,745 1,022 1,627 4,103
16 kHz 59 % Iy 123% Ip (=73 % ly) 0,595 0,803 1,234 2,695
Taktfrequenz g:rla;:sl't-'{\ol.:-lD Uberlqststrom lout 1 Uberlastfaktor k bei Niedriglaststrom I, » =
fowm (fa > 2 Hz) (bei fa > 2 Hz) 0 02xlp 04xly 06xly 0,8
2.5 kHz 115 % Iy 120%1p(=138%ly) 0,385 | 0,538 | 0,769 1,308 | 3,846
4 kHz 100 % Iy 1M14%Ip (=114 %1y) 0314 | 0,400 0,571 | 0914 | 2,657

9.9.6 Uberlastfihigkeit bei einer Uberlastzeit<1's

Uberlastféhigkeit
ermitteln

Bei dynamischen Anwendungen (CFC- und SERVO-Betriebsarten) mit kurzer Uberlast-
zeit t; kann der Umrichter auch bei den PWM-Frequenzen 8 kHz und 16 kHz Uberlast-
strome bis 150 % Iy abgeben (Baugrofie 0: 200 % bei PWM-Frequenz 8 kHz und
12 kHz; 133 % bei PWM-Frequenz 16 kHz).

Voraussetzung fiir diese hohe Uberlastfahigkeit ist, dass die Uberlastzeit t; < 1 s ist.

Die Uberlastfahigkeit fur die kurze Uberlastzeit (t; < 1 s) miissen Sie folgendermalen
ermitteln:

« fir MDX61B BaugrofRe 1 - 6 anhand von Diagrammen (— folgendes Bild)

« fiir MDX60B/61B BaugréRe 0 und BaugroRe 7 gemaR Kapitel "Uberlastfahigkeit im
Sekunden-bereich" (Seite 426) .
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Der mittlere Umrichterausgangsstrom I, rms Wahrend des Lastzyklus darf dabei einen
bestimmten Wert nicht iberschreiten.

T R beeeees SRR, AN v, = 3xAC 400 V
I ********** Ao N sam=docC

B 3 Y /TN e (P860/ P861) = 8 kHz

,,,,,,,,,,,,,,,,,,,, lout RMs <65 % Ip

,,,,,,,,,,,,,,,,,,

,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,

,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,

,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,

,,,Q\Q, ,,,,,,,,,
o
S QS DS
e
1
s+ < | >s

Beispiel Uberlastdiagramm fiir kurze Uberlastzeit

Die Zeitachse ist getrennt. Der linke Bereich zeigt die Uberlastzeit t; und der rechte Be-
reich zeigt die Niedriglastzeit t,. Uber t; werden in einer Kurvenschar die Temperatur-
verlaufe fir verschiedene Uberlaststrome |, 1 dargestellt. Uber t, werden in einer Kur-
venschar die Temperaturverlaufe furr verschiedene Niedriglaststrome |, » dargestellt.

Beispiel:

+ Folgende Vorgaben:

Uberlaststrom Iy, 1 = 140 % Ip
Uberlastzeit t; = 0,3 s
Niedriglaststrom |yt 2 =40 % Ip

Niedriglastzeitt, = 1,0 s

« Bei einer Uberlastzeit t; = 0,3 s gehen Sie senkrecht nach oben bis zum Schnittpunkt
mit lgyt 1 = 140 % Ip.

+ Gehen Sie waagerecht nach rechts bis zum Schnittpunkt mit I,,; > = 0,4 % Ip.

430 Systemhandbuch — MOVIDRIVE® MDX60B/61B




Projektierung — 9
Uberlastfahigkeit des Umrichters ===:

MDX61B, BG1-6
Uberlastféhigkeit
bei 400 V /25 °C

* Gehen Sie senkrecht nach unten und lesen Sie dann die Mindestniedriglastzeit t, ab
— t2 = 0,13 S.

Alle Zeiten t, rechts des Schnittpunktes mit Iy, sind zulassig (), alle Zeiten ty links

davon sind nicht zuldssig (!).

Gemal dem Diagramm ist die Uberlastfahigkeit gegeben. Zusatzlich zum Diagramm
muss jetzt Uberprift werden, ob der zuldssige mittlere Umrichterausgangsstrom Iyt rms
nicht Uberschritten wird:

t, t,
lout 1 % L+t lout 2 % L+t lout RMS

0.3s 1.0s
140% Ip ><m+40%|D me 65% Ip

N

IN

32.31% Iy + 30.77% Iy = 63.08% Iy < 65% I,

05574AXX

Der zuldssige mittlere Umrichterausgangsstrom betrégt |yt rps < 65 % Ip. Bei dem vor-
gegeben Lastzyklus betragt I rps = 63,08 % Ip. Somit ist der Lastzyklus zuldssig.

Taktfrequenz fpyy = 8 kHz:
Der zulassige mittlere Umrichterausgangsstrom betragt It rms < 79 % Ip.

V,=3xAC400V ]
Samp = 25 c
fowm (P860/P861)=8kHz |

1 0.8 0.6 0.4 0.2 0 0.2 0.4 0.6 0.8 1
s < < | . > S
2932288139

Kurzzeit-Uberlastfahigkeit bei fpyyy = 8 kHz (400 V / 25 °C)
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Taktfrequenz fpyyy = 16 kHz:

Der zulassige mittlere Umrichterausgangsstrom betragt I, rps < 81 % Ip.

V,=3xAC400V 7
T 9amm=25°C 7
foyn (P860 / P861) = 16 kHz

1 0.8 0.6 0.4 0.2 0 0.2 0.4 0.6 0.8 1
2932288139

Kurzzeit-Uberlastfahigkeit bei fpyyy = 16 kHz (400 V / 25 °C)
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MDX61B, BG1-6
Uberlastfahigkeit
bei 400 V /40 °C

Taktfrequenz fpyyy = 8 kHz:
Der zuldssige mittlere Umrichterausgangsstrom betragt I, rps < 65 % Ip.

TV, =3xAC400V T
”””””””” Yamb =40 °C

fom (P860 / P861) = 8 kHz

lout RMs <65 % Ip

ffffffffffffffffffffffffffffffffffffffffffffffffffffffffffff

ffffffffffffffffffffffffffffffffffffffffffffffffffffffffffff

,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,

2932290827
Kurzzeit-Uberlastfahigkeit bei fpyyy = 8 kHz (400 V / 40 °C)

Taktfrequenz fpyyy = 16 kHz:
Der zuldssige mittlere Umrichterausgangsstrom betragt It rps < 69 % Ip.

itV =3xAC400V T
T\ T 9amp=40°C T
fowm (P860/P861) =16 kHz
lutrus <69 % lp

0.8 0.6 0.4 0.2 0 0.2 0.4 0.6 0.8 1
s —— | - —>s
2932292491

Kurzzeit-Uberlastfahigkeit bei foyyy = 16 kHz (400 V / 40 °C)
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MDX61B, BG1-6  Taktfrequenz fpyyy = 8 kHz:
Uberlastfahigkeit

- . , . <an o
bei 500 V / 25 °C Der zulassige mittlere Umrichterausgangsstrom betragt I, rms < 80 % Ip.

R NV V] N v =3xACE00V T

””””””””””””””””””””””””””””””””””””””” Yamp = 25 °C

,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,

foym (P860 / P861) = 8 kHz

lout 1 ‘ : lout Rms <80 % Ip

0.8 0.6 0.4 0.2 0 0.2 0.4 0.6 0.8 1
S +—— | . —»S
2932295179

Kurzzeit-Uberlastfahigkeit bei fpyy = 8 kHz (500 V / 25 °C)

Taktfrequenz fpyy = 16 kHz:
Der zulassige mittlere Umrichterausgangsstrom betragt I, rms < 82 % Ip.

R S I\ i vi=3xacsoov

Samp = 25 °C

A\ {7 fpwm (P860 / P861) = 16 kHz

lout 1 1 1 lout Rms <82 % Ip

0.8 0.6 0.4 0.2 0 0.2 0.4 0.6 0.8 1
S ¢— < | » S
2932296843

Kurzzeit-Uberlastfahigkeit bei fpyyy = 16 kHz (500 V / 25 °C)
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MDX61B, BG1-6  Taktfrequenz fpyyy = 8 kHz:
Uberlastfahigkeit

I , , . <70
bei 500 V /40 °C Der zulassige mittlere Umrichterausgangsstrom betrégt Iy rms < 67 % Ip.

V1 =3xAC500V
Sump=40°C 7
fowm (P860/P861)=8kHz

lout RS S67 % Ip

0.8 0.6 0.4 0.2 0 0.2 0.4 0.6 0.8 1
s < < | . —»S
2932299531

Kurzzeit-Uberlastfahigkeit bei fpyyy = 8 kHz (500 V / 40 °C)
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Taktfrequenz fpyyy = 16 kHz:

Der zuldssige mittlere Umrichterausgangsstrom betragt I rps < 69 % Ip.

V;=3xAC500V 7]
T 9m=40°C T
foym (P860 / P861) = 16 kHz

2932301195
Kurzzeit-Uberlastfahigkeit bei fpyyy = 16 kHz (500 V / 40 °C)
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9.10 Auswahl des Bremswiderstandes

A GEFAHR!

Die Zuleitungen zum Bremswiderstand fihren hohe Gleichspannung (ca. DC 900 V)

Tod oder schwerste Verletzung durch Stromschlag.

» Die Bremswiderstandsleitungen missen fiir diese hohe Gleichspannung geeignet
sein.
» Installieren Sie die Bremswiderstandsleitungen vorschriftsmagig.

Die Oberflachen der Bremswiderstande erreichen bei Belastung mit Py hohe Tempe-
raturen.

Verbrennungs- und Brandgefahr.

+ Wahlen Sie einen geeigneten Einbauort. Ublicherweise werden Bremswiderstande
auf dem Schaltschrank montiert.

* Bremswiderstand nicht berihren.

HINWEISE
» Die Angaben gelten fur die Bremswiderstande BW..., BW...-T und BW...-P.
PS * Ab einer Umgebungstemperatur von 40 °C ist fir die Bremswiderstande BW...,
1 BW...-T und BW...-P ein Belastungsderating von 4 % je 10 K vorzusehen. Eine
maximale Umgebungstemperatur von 80 °C darf nicht Giberschritten werden.

+ Durch den Einsatz des integrierten Temperaturrelais wird der Uberlastfaktor der
Bremswiderstande BW..-T und BW...-P begrenzt:
— BW...-T bis Uberlastfaktor 12
— BW...-P bis Uberlastfaktor 40

- Die maximal zulissige Leitungslinge zwischen MOVIDRIVE® und Bremswider-
stand betragt 100 m.

9.10.1 Parallelschaltung

Bei einigen Umrichter-Widerstandkombinationen missen zwei Bremswiderstande mit
gleichem Wert parallel geschaltet werden. In diesem Fall muss am Bimetallrelais der
Ausldsestrom auf den doppelten Wert des Tabellenwertes I eingestellt werden. Bei den
Bremswiderstdnden BW...-T / BW...-P miissen die Temperaturschalter / Uberstromre-
lais in Reihe geschaltet werden.
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9.10.2 Spitzenbremsleistung

Technische Daten
Bremswiderstand
BW...-T/BW...-P

438

Aufgrund der Zwischenkreis-Spannung und des Widerstandswerts kann die Spitzen-
bremsleistung kleiner sein als die Belastbarkeit des Bremswiderstands. Die Spitzen-
bremsleistung wird folgendermafien berechnet:

2
U“pc
Pmax:

Upc ist die maximal zuldssige Zwischenkreis-Spannung, sie betragt
— bei MOVIDRIVE® MDX60/61B...-5_3 (AC 400/500-V-Gerite) Upc =DC 970 V und
— bei MOVIDRIVE® MDX61B...-2_3 (AC 230-V-Gerite) Upc =DC 485 V.

Die folgende Tabelle gibt an, welche Spitzenbremsleistungen bei den unterschiedlichen
Widerstandswerten moglich sind.

Spitzenbremsleistung
Widerstandswert MDX60/61B...-5_3 MDX61B...-2_3
(AC 400/500-V-Gerite) (AC 230-V-Gerite)
100 Q 9.4 kW 2.3 kW
72Q 13.0 kW 3.2kw
68 Q 13.8 kW 3.2kw
47 Q 20.0 kW 5.0 kw
390 24.0 kW 6.0 kw
27 Q 34.8 kW 8.7 kw
18 Q 52.2 kW 13.0 kW
150 62.7 kW 15.6 kW
120 78.4 kW 19.6 kW
9 Q (2 x BW018 parallel) 104 kW 26.1 kW
7.5 Q (2 x BW915 parallel) 125 kW 31.3 kW
6Q 156 kW 39.2 kW
3 Q (2 x BW106/206 parallel) 313 kW 78.4 kKW
250 376 kW 94.0 kW
14Q 670 kW 168 kW
BW...-T / BW...-P
Anschlussquerschnitt Meldekontakt / Anzugsdrehmoment 1x2,5mm% 1 Nm
Schaltleistungen des Meldekontaktes des Temperaturschalters « DC2A/DC24V (DC11)
+ AC2A/AC 230V (AC11)
Schaltkontakt (Offner) gemaf EN 61800-5-1
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9.10.3 Zuordnung zu AC-400/500-V-Geraten (...-5_3)

Bremswiderstand Typ BW... B BW100-005 BW100-006 ygoi BT Bwies  Bwazes
Sachnummer 8245630 | 826269 1 8217017 826 0583 8260605 820604 X 8207151
Bremswiderstand Typ BW...-T BW100-006-T BW168-T BW268-T
Sachnummer 18204198 18201334 18204171
Dauerbremsleistung (=100% ED) 0.10 kW 0.45 kW 0.6 kW 0.23 kW 0.45 kW 0.8 kW 1.2 kW
Belastbarkeit 50 % ED" 0.15 kW 0.60 kW 1.1 kW 0.31 kW | 0.60 kW 1.4 kW 2.2 kW
bei 25 % ED 0.2 kW 0.83 kW 1.9 kW 0.42kwW | 0.83 kW 2.6 kW 3.8 kW
12 % ED 0.4 kW 1.11 kW 3.6 kW 0.58 kW 1.11 kW 4.8 kW 7.2 kW
6 % ED 0.7 kW 2.00 kw 5.7 kW 1.00 kW | 2.00 kW 7.6 kKW 11 kW
Generatorische Leistungsbegrenzung des Umrichters beachten!
(= 150 % der empfohlenen Motorleistung — technische Daten)
Widerstandswert Rew 90 Q +35 % 100 Q 10 % 72Q+10 % 68 Q +10 %
Auslosestrom (von F16) I - 0.8A 24A 06 A 1A 34A ‘ 42A
Bauart PTC Flafgr:&au- staDr:gr_]atm(?gra- Flachbauform Dram:’r'g;risktriﬁ auf
mikrohr
.. Keramikklem- Keramikklemmen 2.5 mm?2
Anschlisse / Kabel Kabel ~ MORZa2 MM Kabel (AWG13)
Anzugsdrehmoment ( ) 0.5 Nim
0.5Nm
Schutzart IP20 IP54 mZIoF:qzti%r(tlgm IP54 P20 (Z";Sr?::é')e”em
ustand)
Umgebungstemperatur 8y -20 ... +40 °C
Kiihlungsart KS = Selbstkuihlung
Fiir MOVIDRIVE® (Empfehlung)  0005...0014 9905~ 0015...0040 0005..0014 0005 ...0040 00150040
1) ED = Einschaltdauer des Bremswiderstandes, bezogen auf eine Spieldauer Tp < 120 s.
Bremswiderstand Typ BW... BW147 BW247 BW347 BW039-012
Sachnummer 8207135 820714 3 820798 4 821689 4
Bremswiderstand Typ BW...-T BW147-T BW247-T BW347-T BWO039-012-T BW039-026-T BW039-050-T
Sachnummer 1820 134 2 1820 084 2 1820 1350 1820 136 9 18204155 = 18201377
Dauerbremsleistung (= 100 % ED) 1.2 kW 2.0 kW 4.0 kW 1.2 kW 2.6 kW 5.0 kW
Belastbarkeit 50 % ED" 2.2 kW 3.6 kW 7.2 kW 2.1 kW 4.7 kW 8.5 kW
bei 25 % ED 3.8 kW 6.4 kW 12.8 kW 3.8 kW 8.3 kW 15.0 kW
12 % ED 7.2 kW 12 kW 20 kw?) 7.2 kW 15.6 kW 24.0 kW
6 % ED 11 kW 19 kW 20 kW 11.4 kW 24.0 kW 24.0 kW
Generatorische Leistungsbegrenzung des Umrichters beachten!
(= 150 % der empfohlenen Motorleistung — technische Daten)
Widerstandswert Rew 47 Q +10 % 39Q+10 %
Auslosestrom (von F16) I 5A 6.5A 9.2A 55A 8.1A 11.3A
Bauart Drahtwiderstand auf Keramikrohr St_ahlgitter-
widerstand
Anschliisse / Keramikklemmen 2.5 mm? (AWG13) / 0.5 Nm Bolzen M8/
Anzugsdrehmoment BW347-T: Keramikklemmen 10 mm? (AWGS8) /1.6 Nm 6 Nm
Schutzart IP20 (in montiertem Zustand)
Umgebungstemperatur 8y -20 ... +40 °C
Kiihlungsart KS = Selbstkiihlung
Fiir MOVIDRIVE® (Empfehlung) 0055/0075 ‘ 0110

1)
2)
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ED = Einschaltdauer des Bremswiderstandes, bezogen auf eine Spieldauer Tp < 120 s.

Physikalische Leistungsbegrenzung aufgrund der Zwischenkreis-Spannung und des Widerstandswertes.
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Bremswiderstand Typ BW... BW018-015
Sachnummer 821684 3
Bremswiderstand Typ BW...-T/-P BW018-015-P BW018-035-T BW018-075-T BW915-T
Sachnummer 1820416 3 1820 138 5 1820 1393 18204139
Dauerbremsleistung (= 100 % ED) 1.5 kW 3.5 kW 7.5 kW 16 kW
Belastbarkeit 50 % ED" 2.5 kW 5.9 kW 12.7 kW 27.2 kW
bei 25 % ED 4.5 kW 10.5 kW 22.5 kW 48 kW

12 % ED 6.7 kW 15.7 kW 33.7 kW 62.7 kW

6 % ED 11.4 kW 26.6 kW 52.2 kw?) 62.7 kW

Generatorische Leistungsbegrenzung des Umrichters beachten!
(= 150 % der empfohlenen Motorleistung — technische Daten)
Widerstandswert Rgw 18 Q +10 % 15Q+10 %
Auslésestrom (von F16) I 9.1A 13.9A 20.4 A 326 A
Bauart Drar&::gririitri?]dr auf Stahlgitterwiderstand
Anschliisse / BWO018-015:
Anzugsdrehmoment Keramikklemmen
2.5 mm?2 (AWG13) /
ng%_':‘)TS_P: Bolzen M8 / 6 Nm
Klemme
2.5 mm?2 (AWG13) /
1 Nm

Schutzart IP20 (in montiertem Zustand)
Umgebungstemperatur 8y -20 ... +40 °C
Kiihlungsart KS = Selbstkiihlung
Fiir MOVIDRIVE® (Empfehlung) 0150/0220 und 2 x parallel bei 0370/0450°) ‘ 0220
1) ED = Einschaltdauer des Bremswiderstandes, bezogen auf eine Spieldauer Tp < 120 s.
2) Physikalische Leistungsbegrenzung aufgrund der Zwischenkreis-Spannung und des Widerstandswertes.
3) Bei Parallelschaltung verdoppeln sich Belastbarkeit und Auslésestrom.
Bremswiderstand Typ BW...- BW012-025
Sachnummer 8216800
Bremswiderstand Typ BW...-T/-P BW012-025-P BW012-050T BW012-100-T
Sachnummer 18204147 1820 1407 1820 1415
Dauerbremsleistung (= 100 % ED) 2.5 kW 5.0 kW 10 kW
Belastbarkeit 50 % ED") 4.2 kKW 8.5 kW 17 kW
bei 25 % ED 7.5 kW 15.0 kW 30 kW

12 % ED 11.2 kW 22.5 kW 45 kW

6 % ED 19.0 kW 38.0 kW 76 kW

Generatorische Leistungsbegrenzung des Umrichters beachten!
(= 150 % der empfohlenen Motorleistung — technische Daten)

Widerstandswert Rgw 12Q+10 %
Auslosestrom (von F16) I 14.4 A 204 A 28.8 A
Bauart Stahlgitterwiderstand
Anschliisse /
Anzugsdrehmoment Bolzen Mg /6 Nm
Schutzart IP20 (in montiertem Zustand)
Umgebungstemperatur Gy -20 ... +40 °C
Kiithlungsart KS = Selbstkihlung
Fiir MOVIDRIVE® (Empfehlung) 0300

1) ED = Einschaltdauer des Bremswiderstandes, bezogen auf eine Spieldauer Tp < 120 s.
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Bremswiderstand Typ BW...-T/-P BW106-T BW206-T BW1.4-170 BW003-420-T
Sachnummer 1820 083 4 1820 4120 13301527 1330124 5
Dauerbremsleistung (= 100 % ED) 13.5 kW 18 kW 17 kW 42kW
Belastbarkeit 50 % ED") 23 kW 30.6 kW 30.6 kW 75.6 kW
bei 25 % ED 40 kW 54 kW 51 kW 126 kW
12 % ED 61 kW 81 kW 85 kW 210 kW
6 % ED 102 kW 136.8 kW 270 kW 360 kW
Widerstandswert Rew 6 Q%10 % 1.4Q+10% 25010 %
Auslosestrom (von F16) I 47.4 A 54.7 A 110 A 129 A
Bauart Stahlgitterwiderstand
Anschlisse / Bolzen M8 /6 Nm Bolzen M12/15.5 Nm
Anzugsdrehmoment
Schutzart IP20 (in montiertem Zustand)

Umgebungstemperatur 8y

-20...+40°C

Kiithlungsart

KS = Selbstkihlung

ur mptrehliung
Fiir MOVIDRIVE® (Empfehl

0370...0750 und 2 x parallel bei 0900/1100/ 1600/2000/2500

13202

1) ED = Einschaltdauer des Bremswiderstandes, bezogen auf eine Spieldauer Tp < 120 s.

2) Bei Parallelschaltung verdoppeln sich Belastbarkeit und Auslésestrom.
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9.10.4 Zuordnung zu AC-230-V-Geriten (...-2_3)

Bremswiderstand Typ BW... BW039- | BW039- BWO039- BW027- | BWO027-
003 006 012 006 012
Sachnummer 821 687 8821688 6 821689 4 8224226 8224234
Bremswiderstand Typ BW...-T BW039- BW039- BW018- BWO018-
012-T 026-T 015-P 035-T

Sachnummer 1820 136 9 | 1820 4155 1820416 3 1820 138 5
Dauerbremsleistung (= 100 % ED) 0.3 kW 0.6 kW 1.2 kW 2.6 kW 0.6 kW 1.2 kW 1.5 kW 3.5 kW
Belastbarkeit 50 % ED" 0.5 kW 1.1 kW 2.1 kW 4.6 kW 1.1 kW 2.1 kW 2.5 kW 5.9 kW
bei 25 % ED 1.0 kW 1.9 kw 3.8 kW 6.0 kW 1.9 kW 3.8 kW 4.5 kW 10.5 kW

12 % ED 1.8 kW 36kW | 6.0 kw2 6.0 kW 3.6 kW 7.2 kW 6.7 kW 13.0 kW

6 % ED 2.8 kW 5.7 kW 6.0 kW 6.0 kW 5.7 kW 8.7 kW 11.4 kW 13.0 kW

Generatorische Leistungsbegrenzung des Umrichters beachten!
(= 150 % der empfohlenen Motorleistung — technische Daten)

Widerstandswert Rgw 390Q+10 % 27Q+10 % 18 Q +10 %
Auslosestrom (von F16) g 27A | 39A 55A 8.1A 47A | 66A 91A | 139A
Bauart Drahtwiderstand Stahlgitterwiderstand
Anschliisse / Keramikklemmen 2.5 mm? (AWG12) / Bolzen M8 /
Anzugsdrehmoment 0.5 Nm 6 Nm
Schutzart IP20 (in montiertem Zustand)
Umgebungstemperatur Gy -20 ... +40 °C
Kiithlungsart KS = Selbstkiihlung
Fiir MOVIDRIVE® (Empfehlung) 0015/0022 ‘ 0015...0037 2 x parallel bei 0110%)

1) ED = Einschaltdauer des Bremswiderstandes, bezogen auf eine Spieldauer von Tp <120 s.
2) Physikalische Leistungsbegrenzung aufgrund der Zwischenkreis-Spannung und des Widerstandswertes.
3) Bei Parallelschaltung verdoppeln sich Belastbarkeit und Auslésestrom.

442 Systemhandbuch — MOVIDRIVE® MDX60B/61B




Projektierung ‘___—__'I
Auswahl des Bremswiderstandes =Es:

Bremswiderstand Typ BW...-T/-P | BW018-075-T BW915-T | BW012-025-P|BW012-050-T BW012-100-T BW106-T A BW206-T
Sachnummer 18201393 18204139 18204147 | 18201407 | 18201415 18200834 18204120
Dauerbremsleistung (= 100 % ED) 7.5 kW 15.6 kW 2.5 kW 5.0 kW 10 kW 13.5 kW 18 kW
Belastbarkeit 50 % ED" 12.7 kW 15.6 kW 4.2 kW 8.5 kW 17 kW 23 kW 30.6 kW
bei 25 % ED 13.0 kW 15.6 kW 7.5 kW 15.0 kW 19.6 kW 39.2kW | 39.2 kW
12 % ED 13.0 kw?) 15.6 kW 11.2 kW 19.6 kW 19.6 kW 39.2kW | 39.2 kW
6 % ED 13.0 kW 15.6 kW 19.0 kW 19.6 kW 19.6 kW 39.2kW | 39.2 kW
Generatorische Leistungsbegrenzung des Umrichters beachten!
(= 150 % der empfohlenen Motorleistung — technische Daten)
Widerstandswert Rew 18 Q +10 % ;1%?/0 12Q+10 % 6 Q110 %
Auslosestrom (von F16) I 20.4 A 326 A 144 A 204 A 28.8 A 474 A ‘ 54.7 A
Bauart Stahlgitterwiderstand
Anschliisse / Bolzen M8/
Anzugsdrehmoment 6 Nm
Schutzart IP20 (in montiertem Zustand)
Umgebungstemperatur 8y -20 ... +40 °C
Kiihlungsart KS = Selbstkiihlung
Fiir MOVIDRIVE® (Empfehlung) 2 x parallel bei 0110 0055/0075 0150 und 2 x parallel

bei 0220/0300°)

1) ED = Einschaltdauer des Bremswiderstandes, bezogen auf eine Spieldauer Tp < 120 s.

2) Physikalische Leistungsbegrenzung aufgrund der Zwischenkreis-Spannung und des Widerstandswertes.

3) Bei Parallelschaltung verdoppeln sich Belastbarkeit und Auslésestrom.

9.10.5 Uberlastfaktor fiir Bremswiderstinde

Bei Bremsvorgangen innerhalb der Spieldauer T (Standard: Tp < 120 s) kann anhand
des Uberlastfaktors (— folgende Diagramme) die resultierende ED-Bremsleistung er-
mittelt werden. Beachten Sie bei der Ermittlung der Belastbarkeit die durch die
Zwischenkreis-Spannung bedingte Spitzenbremsleistung.

Die ED-Bremsleistung wird mit folgender Formel berechnet:

ED-Bremsleistung = Dauerbremsleistung x Uberlastfaktor

Uberlastfaktor fiir
Bremswiderstéan-
de in Flachbaufrom

Af - - - =

X

T

|

|

|

|

|

|

|
T Iy Sy S

B e e

4 Jo AL

1% 6% 10% 20% 40%  60% 100%

X] —»

Uberlastfaktor in Abhangigkeit der Einschaltdauer fiir Bremswidersténde in Flachbauform

[X] Einschaltdauer (ED) 1% 3% 6 % 5% | 25%  40% H 60% | 80% 100 %

[Y] Uberlastfaktor (UF) 87 = 86 4 26 183 15 12 112 1
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Uberlastfaktor fiir

{0 e e e el i Rt e A A B e e e e Y B
L o R e A
L L I A S S Y
T T T ] Tt T T

R T eyt A U U gy S
N I AN I

b4 4 A= = — b — — — 4 A A A= == — + —f —
e | Prrr |
T T R O |

Drahtwiderstédnde
auf Keramikrohr

40% 60% 100%

25%

10%

6%

1%

[X] —m

Uberlastfaktor in Abhangigkeit der Einschaltdauer fiir Drahtwidersténde

100 %

80 %

1.12

60 %

40 %

1.5

22

25%

3.2

15 %

6 %
9.5

3%
15

1%
30

[X] Einschaltdauer (ED)
[Y] Uberlastfaktor (UF)

Uberlastfaktor fiir
Stahlgitterwider-

stande

R S W ) S Y i Sy

100%

60%

20% 40%

10%

6%

X] —

Uberlastfaktor in Abhangigkeit der Einschaltdauer fiir Stahlgitterwiderstéande

100 %

80 %

1.12

60 %

40 %

1.5

2.2

25%

15 %

6 %
7.6

3%
12

1%

20

[X] Einschaltdauer (ED)
[Y] Uberlastfaktor (UF)

Gegeben:

Berechnungs-
beispiel

Spitzenbremsleistung 13 kW

Durchschnittliche Bremsleistung wahrend der Bremszeit 6,5 kW

Einschaltdauer ED 6 %
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Gesucht:
* Bremswiderstand BW..

Vorgehensweise 1. Uberlastfaktor ermitteln.

Ermitteln Sie zunachst den Uberlastfaktor bei einer Einschaltdauer ED von 6 % aus
den jeweiligen Diagrammen.

2. Dauerbremsleistung berechnen.

Berechnen Sie die Dauerbremsleistung (= 100 % ED-Bremsleistung) nach folgender
Formel:

Durchschnittliche Bremsleistung Uberlastfaktor

Ergebnisse:

100 % ED-Bremsleistung fiir Drahtwiderstande: 685 W.

100 % ED-Bremsleistung firr Stahlgitterwiderstande: 856 W.

3. Maximalen Bremswiderstandswert abhangig von MOVIDRIVE® B ermitteln.

Beim Einsatz eines MDX60B/61B...-5_3 (AC-400/500-V-Gerat) betragt der
maximale Bremswiderstandswert 72 Q bei einer Spitzenbremsleistung von 13 kW
(— Tabelle Spitzenbremsleistung).

Beim Einsatz eines MDX60B/61B...-2_3 (AC-230-V-Gerat) betragt der maximale
Bremswiderstandswert 18 Q bei einer Spitzenbremsleistung von 13 kW (— Ta-
belle Spitzenbremsleistung).

4. Passenden Bremswiderstand auswahlen.

Wahlen Sie aus den Zuordnungstabellen (AC-400/500-V-Gerate oder AC-230-V-Ge-
rate) den passenden Bremswiderstand anhand folgender Punkte aus:

— Maximaler Bremswiderstandswert
— Verwendetes MOVIDRIVE® B-Gerit

Ergebnis beim Einsatz von z. B. MDX61B0110-5_3: BW039-012 (oder BW mit
groRerer Leistung)

Ergebnis beim Einsatz von z. B. MDX61B0110-2_3: BW018-015-T (oder BW mit
gréRerer Leistung)
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9.11 Anschluss von Drehstrom-Bremsmotoren

Ausfihrliche Hinweise zum SEW-Bremssystem finden Sie im Katalog "Getriebemo-
toren", den Sie bei SEW-EURODRIVE bestellen kénnen.

SEW-Bremssysteme sind gleichstromerregte Scheibenbremsen, die elektromagnetisch
[Gften und durch Federkraft bremsen. Ein Bremsgleichrichter versorgt die Bremse mit
Gleichspannung.

HINWEIS

1

Der Bremsgleichrichter muss beim Umrichterbetrieb eine eigene Netzleitung erhalten;
die Speisung Uber die Motorspannung ist nicht zulassig!

9.11.1 Bremsgleichrichter abschalten

Die Abschaltung des Bremsgleichrichters, die das Einfallen der Bremse bewirkt, kann
auf zwei Arten erfolgen:

1. Wechselstromseitige Abschaltung

2. Gleich- und wechselstromseitige Abschaltung (schnellere Abschaltung)

Immer gleich- und wechselstromseitige Abschaltung der Bremse verwenden bei:
* Allen Hubwerksanwendungen
* In den Betriebsarten CFC und SERVO

9.11.2 Bremse ansteuern

Bremse immer Gber Binarausgang DBQJJ "/Bremse" ansteuern, nicht Gber SPS!

Der Binarausgang DBJJ “/Bremse” ist als Ausgang zum Betreiben eines Relais mit
Freilaufdiode mit einer Steuerspannung DC+24 V / max. 150 mA / 3,6 W ausgefuhrt.
Damit kann direkt ein Leistungsschiitz mit DC-24-V-Spulenspannung oder der Brems-
gleichrichter BMK gesteuert werden. Mit diesem Leistungsschitz wird die Bremse ge-
schaltet.

Durch die Inbetriebnahmefunktion im Bediengerdt DBG60B und in der Engineering-
Software MOVITOOLS® MotionStudio werden die Einstellungen der Bremsenparame-
ter fur die 2- und 4-poligen Motoren von SEW-EURODRIVE vorgenommen. Bei hdher-
poligen Motoren von SEW-EURODRIVE und Fremdmotoren missen die Bremsenpara-
meter (P73_) von Hand eingestellt werden.

9.11.3 Bremsenparameter

HINWEIS

Die Bremsenparameter sind auf die gemaf Anschluss-Schaltbild vorgesehene Anord-
nung zur Bremsenansteuerung angepasst. Bei zu kurzer Einstellung der Bremsenoff-
nungs- und -einfallzeit, z. B. bei langen Reaktionszeiten in der Bremsenansteuerung,
kann es beispielsweise zum Durchsacken von Hubwerken kommen.
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9.12 Zulissige Spannungsnetze fiir MOVIDRIVE® B

HINWEIS

MOVIDRIVE® B ist fiir den Betrieb an TN- und TT-Spannungsnetzen mit direkt geer-
® detem Sternpunkt vorgesehen. Der Betrieb an Spannungsnetzen mit nicht geerdetem
1 Sternpunkt (beispielsweise IT-Netze) ist zulassig. SEW-EURODRIVE empfiehlt dann,

Isolationswachter mit Puls-Code-Messverfahren zu verwenden. Dadurch werden Fehl-

auslésungen des Isolationswachters durch die Erdkapazitaten des Umrichters vermie-
den.

Die Netzspannungs-Toleranz (kurzzeitige Uber- oder Unterspannungen) darf 10 %
nicht Uberschreiten.

9.13 Netzschiitz und Netzsicherungen

9.13.1 Netzschiitz
* Nur Netzschiitze der Gebrauchskategorie AC-3 (EN 60947-4-1) verwenden.

STOPP!

* Verwenden Sie das Netzschiitz K11 (— Betriebsanleitung MOVIDRIVE®
MDX60B/61B, Kap. "Anschluss-Schaltbild Grundgerat") nicht zum Tippbetrieb, son-
dern nur zum Ein-/Ausschalten des Umrichters. Benutzen Sie den Tippbetrieb
fur die Befehle "Freigabe/Stopp", "Rechst/Halt" oder Links/Halt".

+ Halten Sie fur das Netzschitz K11 eine Mindestausschaltzeit von 10 s ein.

9.13.2 Netzsicherungen Sicherungstypen
Baugré3e 0 - 6 Leitungsschutztypen der Betriebsklassen gL, gG:
» Sicherungsnennspannung = Netznennspannung

+ Sicherungsnennstrom muss je nach Umrichterauslastung auf 100 % oder 125 % des
Umrichter-Nennstroms ausgelegt werden.

Leitungsschutzschalter der Charakteristika B, C:
» Leitungsschutzschalter-Nennspannung = Netznennspannung

» Leitungsschutzschalter-Nennstrom muss 10 % uber dem Umrichter-Nennstrom
liegen.

Baugré3e 7 Zur Absicherung des Gerates werden Netzsicherungen vom Typ gRL empfohlen. Dies
ist eine Kombination von Halbleiter und Leitungsschutzsicherung und wird fir den
Schutz des Eingangs-Gleichrichters bendétigt.
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9.14 Leistungsanschliisse fiir Baugrof3e 7

9.14.1 Leistungsanschliisse

Die Baugrofie 7 MOVIDRIVE® B hat im Vergleich zu den Baugréf3en O — 6 andere An-
schlisse. Samtliche Leistungsanschlisse erfolgen von unten tber Kabelschuhe M12
auf Anschlusslaschen.

Der PE-Anschluss erfolgt mit speziellen Schirmklemmen auf der PE-Schiene; dort kon-
nen auch die Motorschirme aufgelegt werden.

a0 U Hu ki

2077053963

[1] PE-Anschluss-Schiene (Dicke = 10 mm)

[2] X1: Netzanschluss 1/L1, 2/L2, 3/L3

[3] X3: Anschluss Bremswiderstand 8/+R, 9/-R

[4] X2: Motoranschluss 4/U, 5/V, 6/W

[5] -Uz: Nur mit Zubehdr Zwischenkreisadapter DLZ12B oder DLZ14B
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9.14.2 Hilfsversorgung

Die BaugroRRe 7 hat im Gegensatz zu den BaugréRen O - 6 ein Schaltnetzteil, das nicht
aus dem Zwischenkreis versorgt wird, sondern eine eigene Einspeisung AC 3 x 400 V
erfordert. Diese Spannung kann vom Hauptnetz oder (besser) von einer Hilfsversor-
gung im Steuerkreis abgeleitet werden. Ohne Anschluss dieses Netzteils ist eine Inbe-
triebnahme des Gerates nicht moglich.

2306976267

[1] DC Netzteil
[2] Schraube
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HINWEIS

Externe 24 V durfen nicht an X10.9 aufgelegt werden.

3*400V Leistungsversorgung

3*400V Steuerversorgung | 3

3 I

|

alternativ |

Y

\

|

|

SPS- SPS Bus- 110
Netzteil Master
+
24V Gnd

] Sicherung gRL

11 11 1 |
1 [N} [N 1
1 [N} [N} 1
MOVIDRIVE| |1 MOVIDRIVE| |1 MOVIDRIVE| |1 3 MOVIDRIVE !
BG0-6 " BGO0-6 " BGO0-6 " BG7 !
1 [N} [N} 1
Bus- __;'j Bus- |-t} Bus- |11 Newzteil] | BUS- -

karte karte karte L 1a00vAC karte

24V DC

X10.9 X10.9 X10.9 X10.9

X10.10}— X10.10 f— X10.10}— X10.10—‘

Stitzspannung fiir Steuerkopf / Buskommunikation

2422696075

Eine Stitzversorgung X10.9/10 am Steuerkopf versorgt nur den Steuerkopf, nicht die
Leistungselektronik und interne  Geratekommunikation der BaugroRe 7
MOVIDRIVE® B. Aus diesem Grund muss die Gerateversorgung anhand der hier ge-
zeigten Skizze erfolgen.

Die Beschaltung der Binar-Ein- und Ausgange entnehmen Sie bitte dem Anschlussplan
der Signalklemmen.

HINWEIS

» Der Nennstrom des Netzteils betragt 2,4 A
» Der Einschaltstrom betragt bis max. 30 A

(Verwendung trager Sicherungen erforderlich)
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9.15 Netz- und Motorzuleitungen
9.15.1 Spezielle Vorschriften

Beachten Sie bei der Absicherung und der Auswahl der Netz- und Motorzuleitungen
landerspezifische und anlagenspezifische Vorschriften. Beachten Sie auch, falls
notwendig, die Hinweise zur UL-gerechten Installation (— Kap. "UL-gerechte In-
stallation™).

9.15.2 Kabelquerschnitte und Absicherung

Bei Verwendung von Aderleitungen aus Kupfer mit PVC-Isolierung und Verlegung in
Kabelkanalen bei 25 °C Umgebungstemperatur und Netz-Nennstrémen von 100 % des
Umrichter-Nennstromes schlagt SEW-EURODRIVE folgende Kabelquerschnitte und
Absicherungen vor:

9.15.3 AC-400/500-V-Gerite SI-Einheiten, Uyet, = 3 X AC 400 V:

MDX60/61B...-5A3 0005 ‘ 0008 0011 ‘ 0014 0015 0022 0030 0040
BaugroBe 0S oM 1
Sicherungen F11/F12/F13 Iy 16 A 16 A
Netzleitung L1/L2/L3 1.5 mm? 1.5 mm?
2 x 1.5 mm? 2 x 1.5 mm?
PE-Leiter oder oder
1 x 10 mm? 1 x 10 mm?
Motorzuleitung U/V/W 1.5 mm? 1.5 mm?
Gerateklemmen-Querschnitt Trennbare Reihenklemme Trennbare Reihenklemme
des Leistungsteils 4 mm?2 Aderendhiilse DIN 46228 4 mm?2 Aderendhiilse DIN 46228
Anzugsdrehmoment 0.6 Nm
MDX61B...-503 0055 0075 0110 0150 0220 0300
BaugroBe 28 2 3
Sicherungen F11/F12/F13 Iy 16 A 25A 35A 50 A 63 A
Netzleitung L1/L2/L3 2.5 mm? 4 mm? 6 mm? 10 mm? 16 mm?
2 x 4 mm?2 2 x 6 mm?
PE-Leiter oder oder 1 x 10 mm?2 1 x 16 mm?
1 x 10 mm2 1 x 10 mm?2
Motorzuleitung U/V/W 2.5 mm2 4 mm? 6 mm2 10 mm?2 16 mm2 "
Kombischraube M4 mit
) , , , [emmbugel Kombischraube M6 mit Scheibe
Gerate!(lemmen-_Querschnltt Relhenklgmmen 4 mm* |4 mm~ Aderendhiilse max. 25 mm?2
des Leistungsteils Aderendhlilse DIN 46228 DIN 46228
6 mm?2 Quetschkabel- Quetschkabelschuh DIN 46234
schuh DIN 46234
Anzugsdrehmoment 1.5 Nm 3.5Nm

1) Bei synchronen Servoantrieben: Motor mit Klemmenkasten verwenden!
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-
MDX61B...-503 0370 0450 0550 0750 0900 1100 1320
BaugroBe 4 5 6
Sicherungen F11/F12/F13 Iy 80 A 100 A 125 A 160 A 200 A 250 A
Netzleitung L1/L2/L3 25 mm? 35 mm? 50 mm?2 70 mm? 95 mm? 150 mm?
PE-Leiter 1 x 16 mm? 25 mm? 35 mm? 50 mm? 70 mm?
Motorzuleitung U/V/W 25 mm2 ") 35 mm? 50 mm?2 70 mm? 95 mm? 150 mm?

Gerateklemmen-Querschnitt
des Leistungsteils

Bolzen M10 mit Mutter

max. 70 m

m?2

Presskabelschuh DIN 46235

Bolzen M12 mit Mutter
max. 185 mm?
Presskabelschuh DIN 46235

Anzugsdrehmoment

14 Nm

20 Nm

1)

Bei synchronen Servoantrieben: Motor mit Klemmenkasten verwenden!

Baugrée 7 Der Sicherungswert ist vom Einsatzfall abhangig, wird das Gerat im 125%-Modus be-
trieben, muss der Sicherungswert angepasst werden.

MDX61B...-503 1600 \ 2000 2500 2500 im 125%-Modus

BaugroBe 7

Sicherungen 315A gRL 400A gRL 500A gRL 630A gRL

Netzleitung L1/L2/L3 150 mm2/2 x 50 mm? | 240 mm? /2 x 70 mm? 2 x 95 mm? 2 x 150 mm?

PE-Leiter

70 mm?2/ 2 x 25 mm?

120 mm?/ 2 x 35 mm?

150 mm? / 2 x 50 mm?

150 mm?/ 2 x 70 mm?

Motorleitung U/V/W 150 mm2/2 x 50 mm? | 240 mm?/2x70 mm? 2 x 95 mm? 2 x 150 mm?

Gerateklemmen- Querschnitt Anschluss-Schiene mit Bohrung fiir M12 max. 2 x 240 mm?

des Leistungsteils Presskabelschuh DIN 46235

Anzugsdrehmoment 70 Nm

9.15.4 AC-230-V-Gerite Sl-Einheiten, Uyg, =3 x AC 230 V:

MDX61B...-2_3 0015 \ 0022 0037 0055 0075

BaugroBe 1 2

Sicherungen F11/F12/F13 Iy 16 A 25 A 25 A 35A

Netzleitung L1/L2/L3 1.5 mm? 4 mm? 4 mm? 6 mm?

PE.Leiter 2 x 1.5 mm? 2 x 4 mm? 2 x 4 mm? 2 x 6 mm?
1 x 10 mm? 1 x 10 mm2 1 x 10 mm? 1 x 10 mm?

Motorzuleitung U/V/W 1.5 mm? 4 mm? 4 mm? 6 mm?

" . . Kombischraube M4 mit Klemmbuigel
Serdteklemmen-Querschnitt Trennbare Reihenklemme 4 mm? Aderendhiilse DIN 46228
es eistungstetls 4 mm® Aderendhise DIN 46228 6 mm? Quetschkabelschuh DIN 46234

Anzugsdrehmoment 0.6 Nm

MDX61B...-2_3 0110 0150 0220 0300

BaugroBe 3 4

Sicherungen F11/F12/F13 Iy 50 A 63 A 80 A 100 A

Netzleitung L1/L2/L3 10 mm? 16 mm? 25 mm? 35 mm?

PE-Leiter 1 x 10 mm? 1 x 16 mm? 1 x 16 mm? 1 x 16 mm?

Motorzuleitung U/V/W 10 mm? 16 mm? 25 mm? 35 mm?

Gerateklemmen-Querschnitt

Kombischraube M6 mit Scheibe

Bolzen M10 mit Mutter

. R max. 25 mm? max. 70 mm?
des Leistungsteils
Quetschkabelschuh DIN 46234 Presskabelschuh DIN 46235
Anzugsdrehmoment 3.5Nm 14 Nm
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9.15.5 Kleinster Biegeraum (EN 61800-5-1)

Gemal EN 61800-5-1 muss der Abstand zwischen einer Leistungsanschlussklemme
und einem Hindernis, zu dem der Draht nach Verlassen der Leistungsanschlussklemme
gerichtet ist, mindestens dem in der folgenden Tabelle festgelegten Wert entsprechen.

Kabelquerschnitt in mm? Kleinster Biegeraum in mm

Drahte je Anschlussklemme

1 2 3

10...16 40 - -

25 50 - -

35 65 - -
50 125 125 180
70 150 150 190
95 180 180 205
120 205 205 230
150 255 255 280
185 305 305 330
240 305 305 380
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9.15.6 AC-400/500-V-Gerate nach USA NEC, Uy, =3 x AC 460 V:

MDX61B...-5A3 0005 0008 0011 | 0014 0015 0022 0030 0040
BaugroBe 0S oM 1

Sicherungen F11/F12/F13 Iy 6A | 6A  BA 6A | 10A - 15A
Netzleitung L1/L2/L3 AWG14 AWG14

PE-Leiter AWG14 AWG14

Motorzuleitung U/V/W AWG14 AWG14
Gerateklemmen-Querschnitt Trennbare Reihenklemme Trennbare Reihenklemme

des Leistungsteils AWG10 Aderendhiilse AWG10 Aderendhiilse
Anzugsdrehmoment 0.6 Nm

MDX61B...-503 0055 0075 0110 0150 0220 0300
BaugroBe 2S 2 3

Sicherungen F11/F12/F13 Iy 20 A 30A 40 A 60 A 80 A
Netzleitung L1/L2/L3 AWG12 AWG10 AWGS8 AWG6 AWG4
PE-Leiter AWG12 AWG10 AWG10 AWGS
Motorzuleitung U/V/W AWG12 AWG10 AWG8 AWG6" AWG4"
Geréte!(lemmen-_Querschnitt Reihenkle_?mmen 4 mm? i\cl)vn(;t;lzcgjiliid'\:zllt Klemmbigel Kombischraube M6 mit Scheibe
des Leistungsteils Aderendhllse DIN 46228 AWG10 Quetschkabelschuh max. AWG4 Quetschkabelschuh
Anzugsdrehmoment 1.5 Nm 3.5Nm

1) Bei synchronen Servoantrieben: Motor mit Klemmenkasten verwenden!

MDX61B...-503 0370 0450 0550 0750 0900 1100 1320
BaugroBe 4 5 6
Sicherungen F11/F12/F13 Iy 90 A 110 A 150 A 175 A 175 A 200 A 230 A
Netzleitung L1/L2/L3 AWG4 AWG3 AWG1 AWG2/0 AWG2/0 AWG3/0 AWG4/0
PE-Leiter AWGS8 AWG6 AWG6 AWG6 AWG6 AWG4
Motorzuleitung U/V/IW AWG4 ") AWG3 AWG1 AWG2/0 AWG2/0 AWG3/0 Kemil 250
Gerateklemmen-Querschnitt Bolzen M10 mit Mutter Bolzr:zXM}linr?illt:;\s/I;tter
des Leistungsteils max. AWG2/0 Presskabelschuh i

Presskabelschuh
Anzugsdrehmoment 14 Nm 20 Nm

1) Bei synchronen Servoantrieben: Motor mit Klemmenkasten verwenden!

MDX61B...-503 1600 2000 2500
BaugroBe 7

Sicherungen 315 A 400 A 500 A
Netzleitung L1/L2/L3 400 kemil 2 x AWG2/0 2 x AWG3/0 2 x 250 Kemil
PE-Leiter AWG3 AWG3 AWG2
Motorleitung U/VIW 400 kemil 2 x AWG2/0 2 x AWG3/0 2 x 250 Kemil
Gerateklemmen- Anschluss-Schiene mit Bohrung fiir M12

Querschnitt des max. 2 x 450 Kemil

Leistungsteils Presskabelschuh

Anzugsdrehmoment 70 Nm
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9.15.7 AC-230-V-Gerite nach USA NEC, Uy, = 3 X AC 230 V:

MDX61B...-2_3 0015 \ 0022 0037 0055 \ 0075
BaugroBe 1 2
Sicherungen F11/F12/F13 Iy 16 A 25A 25A ‘ 35A
Netzleitung L1/L2/L3 AWG14 AWG12 AWG10
PE-Leiter AWG14 AWG12 AWG10
Motorzuleitung U/V/W AWG14 AWG12 AWG10

" . . Kombischraube M4 mit Klemmbugel
Gerateklemmen-Querschnitt Trennbare Reihenklemme .
des Leistungsteils AWG10 Aderendhtilse AWG10 Aderendhdise

AWG10 Quetschkabelschuh

Anzugsdrehmoment 0.6 Nm
MDX61B...-2_3 0110 0150 0220 0300
BaugroBe 3 4
Sicherungen F11/F12/F13 Iy 50 A 60 A 80 A 90 A
Netzleitung L1/L2/L3 AWG6 AWG4 AWG4 AWG3
PE-Leiter AWG10 AWGS8 AWGS8 AWG6
Motorzuleitung U/V/IW AWG6 AWG4 AWG4 AWG3

Gerateklemmen-Querschnitt
des Leistungsteils

Kombischraube M6 mit Scheibe
max. AWG4 Quetschkabelschuh

Bolzen M10 mit Mutter
max. AWG2/0 Presskabelschuh

Anzugsdrehmoment

3.5Nm

14 Nm

9.15.8 Zulassige Motorleitungsliangen

Die maximale Motorleitungslénge ist abhangig von:

Kabeltyp
Spannungsfall auf der Leitung

Eingestellter PWM-Frequenz P860/P861.

Der Anschluss eines Ausgangsfilters HF... ist nur in der Betriebsart VFC zulassig.
Wird ein Ausgangsfilter HF... angeschlossen, wird die Leitungslange nicht durch
diese Grenzwerte, sondern ausschlief3lich durch den Spannungsfall auf der Mo-

torzuleitung begrenzt.

Bei Geberanschluss (VFC-n, CFC, SERVO): maximale Leitungslange fiir den
Geberanschluss 100 m bei einem Kapazitatsbelag < 120 nF/km (Ausnahme: 200 m

bei HTL-Gebern mit Schnittstellenumsetzer DWE12B)
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Die folgenden Angaben gelten ndherungsweise:

MOVIDRIVE® MDX60/61B...-5_3:

MDX60/61B...-5_3 0005...0014 | 0015 0022 0030 0040 0055 0075...1320 | 1600...2500
bei Uyet, =3 x AC 400 V empfohlene maximale Motorleitungslidnge in m
geschirmte Leitung

PWM-Frequenz 2,5 kHz - - - - - - - 400

(P860/P861) 4 kHz 120 120 200 250 300 300 400 300
8 kHz 80 80 120 150 250 250 300 -
12 kHz 50 50 80 120 200 200 250" -
16 kHz 40 40 60 100 150 150 200" -

ungeschirmte Leitung

PWM-Frequenz 2,5 kHz — - - — - - - 1200

(P860/P861) 4 kHz 360 360 600 750 900 900 1200 900
8 kHz 240 240 360 450 750 750 900 -
12 kHz 150 150 240 360 600 600 750" -
16 kHz 120 120 180 300 450 450 600" -

1) Nicht giiltig fir BaugrofRe 6

MOVIDRIVE® MDX61B...-2_3:

MDX61B...-2_3 0015 0022 0037 0055 0075 0110 ... 0300
bei Uyet, =3 x AC 230 V empfohlene maximale Motorleitungslange in m
geschirmte Leitung
PWM-Frequenz 4 kHz 120 200 250 300 300 400
(P860/P861) 8 kHz 80 120 150 250 250 300
12 kHz 50 80 120 200 200 250
16 kHz 40 60 100 150 150 200
ungeschirmte Leitung
PWM-Frequenz 4 kHz 360 600 750 900 900 1200
(P860/P861) 8 kHz 240 360 450 750 750 900
12 kHz 150 240 360 600 600 750
16 kHz 120 180 300 450 450 600
HINWEIS
SEW-EURODRIVE empfiehlt, bei langen Motorzuleitungen keinen Fehlerstrom-
Y Schutzschalter einzusetzen. Die durch Kabelkapazitaten verursachten Ableitstréme
1 kénnen zu Fehlauslésungen fiihren.
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9.15.9 Spannungsfall

Der Kabelquerschnitt der Motorzuleitung ist so zu wahlen, dass der Spannungsfall
moglichst gering ist. Zu groRer Spannungsfall bewirkt, dass nicht das volle Motormo-
ment erreicht wird.

Der zu erwartende Spannungsfall kann mit den folgenden Tabellen ermittelt werden (bei
kiirzeren Leitungen kann der Spannungsfall proportional zur Lange umgerechnet wer-
den):

Leitungs- Belastung mitlin A =
Querschnitt 4 6 8 10 13 16 20 25 30 40 50 63 80 100 125 150 200 250 300 350 400
Kupfer Spannungsfall AU in V bei Lange = 100 mund § = 70 °C
1.5 mm? 53| 8 106/133 173213 D [ O D non
25mm2 32|48 64 81104 128 16 D | D ) |1
4 mm? 119 28 38|47 65 80 10 125 " ) |1
6 mm? ' 44 53 64 83 99 ) |1
2 132 40 50|60 82 102 '
2 ' 33|39 52 65 7.9/10.0
2 2533 41 51 64 80
3smm? ' 29 36 46 57 72 86
2
2
2

)y [ 1
)y 1
)y 1
)y 1
)
)
)

) 1
)
)
)
1)
)
)
)
)

JECEN

1)
1)
1)
1)

-

1)
) N
) N
) N
) N

-

1

A a4 A a4 o
N

1

N N

40 50 60 !
58 | !
42|53
150 mm2 | ' ' ' 33 4.0
185 mm? 32|38
240 mm? 25|29 33

1) Belastung entsprechend IEC 60364-5-52 nicht zulassig.

)
)
)
)
)
)
)
)
)
)

A a4l a4 a4 A a4

)
)
)
)
)
)
)
)
)
)
)

A a4l a4l a4 a4 a4 a4

)
)
)
)
)
-
-
)
)
)
)
)

Leitungs- Belastung mitlin A =

Querschnitt 4 ' 6 8 10 13 16 20 25 30 40 50 63 80 100 125 150 200 250 300 350 | 350

Kupfer Spannungsfall AU in V bei Lange = 100 m und § =70 °C

AWG16 7ol105/ D N N Y DD oo

AWG14 42 63 84105136 VDV D D oo

AWG12 26 39 52 64 84 103129 YV 1 1 D
)
)

1
1
1
1
1

)
)
)
)
)
1
)
)
)
)
)

-

-

)

)

1)

AWG10 56 69 87108 13.0 D ! 1
AWGS 45 56|70 84 112 ! 1
AWG6 43 51 69 86 10.8]13.7
AWG4 32 43|54 68 87 108135
AWG3 26 344351 69 86 107 12.8 13.7
AWG2 3442|5468 85 102 10.9 13.6
AWGH1 34|43|54 68 81 86 10.8 135
AWG1/0 26 3443 54 64 67 86 /107/132] '
AWG2/0 27 3443 51 54 68 85 105 120
AWG3/0 26 33 40 4152|6583 95
AWGA4/0 31 38 405062 66 75
Kcmil 250 30 32 /40|50 56 64
Kcmil 300 26 3340 46 53
Kcmil 350 28 34|40 45
Kcmil 400 3035 40
Kcmil 450 3135

) )
) )
) )
) )

1

FE N Y Y
o a4l a4 a4

) )
) )
) )
) )
) )
) )
) )

1
1
1
1

JEE N T I N

)
)
)
)
)
)
)
)

N T e

)
)
)
)
)
)
)
)
)

N L N

)
)
)
)
)
)
)
)
)
)

1) Mehr als 3 % Spannungsfall bezogen auf Uyet, = AC 460 V. Zur Belastbarkeit der Kabel sind die jeweils geltenden Richtlinien zu be-
achten.
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9.16 Gruppenantrieb im VFC-Betrieb

1

In der Betriebsart VFC & GRUPPE kann eine Gruppe von Asynchronmotoren an einem
Umrichter betrieben werden. Der Umrichter arbeitet in dieser Betriebsart ohne Schlupf-
kompensation und mit konstantem U/f-Verhaltnis. Die Motoren werden ohne Geberrick-
fuhrung betrieben.

HINWEIS

Die Parametereinstellungen gelten fur alle angeschlossenen Motoren.

9.16.1 Motorstrome

Die Summe der Motornennstrome darf den Ausgangs-Nennstrom des Umrichters nicht
Uberschreiten.

9.16.2 Motorzuleitungen und Absicherung

9.16.3 MotorgroRe

Beachten Sie bei der Absicherung und der Auswahl der Netz- und Motorzuleitungen
landerspezifische und anlagenspezifische Vorschriften.

Die zulassige Lange aller parallel geschalteten Motorzuleitungen wird folgendermalen
ermittelt:

Imax

n

Iges <

lges = Gesamtlange der parallel geschalteten Motorzuleitungen
Inax = empfohlene maximale Motorleitungslange ( (Seite 455))
n = Anzahl der parallel geschalteten Motoren

Entspricht der Querschnitt der Motorzuleitung dem Querschnitt der Netzzuleitung, ist
keine zusatzliche Absicherung notwendig. Ist der Querschnitt der Motorzuleitung kleiner
als der Querschnitt der Netzzuleitung, missen Sie die Motorzuleitung auf den entspre-
chenden Querschnitt gegen Kurzschluss absichern. Motorschutzschalter sind dafur ge-
eignet.

Die Motoren einer Gruppe dtirfen nicht mehr als drei Typenspriinge auseinander liegen.

9.16.4 Ausgangsfilter

Der Einsatz eines Ausgangsfilters HF... wird notwendig, wenn die maximale Motorlei-
tungslénge (I,ax) laut Tabelle "Zuldssige Motorleitungslangen” tUberschritten wird. Dies
kann bei groRen Gruppen (n) oder grofen parallel geschalteten Motorleitungslangen
(Iges) der Fall sein. Die maximale Motorleitungslange wird dann nicht mehr durch den
Grenzwert laut Tabelle, sondern durch den Spannungsfall auf der Motorzuleitung be-
grenzt. Die Summe der Motornennstrome darf den Durchgangs-Nennstrom des Aus-
gangsfilters nicht Gberschreiten.
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9.17 Anschluss von explosionsgeschliitzten Drehstrommotoren

Beachten Sie beim Anschluss von explosionsgeschitzten Drehstrommotoren an die
Antriebsumrichter MOVIDRIVE® B folgende Hinweise:

Der Umrichter muss aulRerhalb des Ex-Bereichs installiert sein.
Beachten Sie die branchen- und landerspezifischen Vorschriften.

Beachten Sie die Vorschriften und Hinweise des Motorenherstellers beziliglich
Betrieb am Frequenzumrichter, beispielsweise Sinusfilter vorgeschrieben.

Alle Betriebsmittel im Ex-Bereich missen zukinftig gemal der Richtlinie 94/9/EG
(ATEX 100a) ausgefiihrt sein.

Der TF/TH-Eingang des MOVIDRIVE® B darf nicht zur thermischen Uberwachung
des Motors benutzt werden. Verwenden Sie zur thermischen Uberwachung ein fir
den Ex-Bereich zugelassenes TF/TH-Ausldsegerat.

Bei Motoren mit Drehzahlrtickfihrung muss auch der Drehzahlgeber fir den Ex-Be-
reich zugelassen sein. Der Drehzahlgeber kann direkt an das MOVIDRIVE® B ange-
schlossen werden.

HINWEIS

o Weitere Informationen zum Betrieb von Explosionsgeschitzen Drehstrommotoren fin-
1 den Sie in der Betriebsanleitung "Explosionsgeschitzte Drehstrommotoren, Asyn-
chrone Servomotoren", die Sie bei SEW-EURODRIVE bestellen kénnen.
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9.18 EMV-gerechte Installation gemaR EN 61800-3

Antriebssysteme mit MOVIDRIVE® sind als Komponenten zum Einbau in Maschinen
und Anlagen bestimmt. Sie erfillen die EMV-Produktnorm EN 61800-3 "Drehzahlveran-
derbare elektrische Antriebe". Bei Beachtung der Hinweise zur EMV-gerechten Installa-
tion sind die entsprechenden Voraussetzungen zur CE-Kennzeichnung der gesamten
damit ausgerusteten Maschine/Anlage auf Basis der EMV-Richtlinie 2004/108/EG ge-
geben.

Die Antriebsumrichter MOVIDRIVE® MDX60/61B Baugréfie 0, 1 und 2 haben standard-
maRig ein Netzfilter eingebaut. Diese Gerate halten netzseitig ohne weitere Mallnah-
men die Grenzwertklasse C2 nach EN 61800-3 ein.

9.18.1 Storfestigkeit

MOVIDRIVE® erfiillt in Bezug auf Storfestigkeit alle Anforderungen der EN 61000-6-2
und EN 61800-3.

9.18.2 Storaussendung

Grenzwertklasse
C3

Grenzwertklasse
Cc2

In Industriebereichen werden hdhere Storpegel zugelassen. Dort kann, abhangig von
der Situation des speisenden Netzes und der Anlagenkonfiguration, auf die nachfolgend
beschriebenen MaRnahmen verzichtet werden.

Die EMV-gerechte Installation nach EN 61800-3, Grenzwertklasse C3, wird bei
BaugroBe 7 folgendermalen erreicht:

Mot iti Netzseiti
Grenzwertklasse C3 ° or?el L © sfl )
BaugroRe 7 BaugroBe 7
1. Moglichkeit Ausgangsdrossel HD005 keine MaRnahme notwendig
2. Moglichkeit geschirmte Motorzuleitung keine MaRnahme notwendig

Fir die EMV-gerechte Installation nach EN 61800-3, Grenzwertklasse C2, stehen fir
die Baugrofien 0 — 6 je nach Anlagenkonfiguration 3 Losungsmaoglichkeiten zur Verfi-

gung:

Motorseitig Netzseitig
Grenzwertklasse C2 N X .. . .. .
BaugrofBe 0 bis 6 BaugrofBe 0 bis 2 BaugrofBe 3 bis 6
1. Moglichkeit Ausgangsdrossel HD... | keine MaRnahme notwendig Netzfilter NF...-...
2. Méglichkeit geSCh'rmtﬁn'\g"t"rZ“'e" keine MaBnahme notwendig = Netzfilter NF...-..
3. Moglichkeit Ausgangsfilter HF... keine MaRnahme notwendig Netzfilter NF...-...

Die EMV-gerechte Installation nach EN 61800-3, Grenzwertklasse C2, wird bei
BaugroBe 7 folgendermal3en erreicht:

Mot iti Netzseiti
Grenzwertklasse C2 ° or?el e © sfl .
BaugroRe 7 BaugroBe 7
Ausgangsdrossel HD005 Netzfilter NF600-503
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Grenzwertklasse Fir die EMV-gerechte Installation nach EN 61800-3, Grenzwertklasse C1, stehen je
Cc1 nach Anlagenkonfiguration 3 Lésungsmdglichkeiten zur Verfigung:
Grenzwertklasse C1 Mot:)rseitig? Netzseitig-
BaugroBe 0 bis 5 BaugroRe 0 bis 5
1. Moglichkeit Ausgangsdrossel HD... Netzfilter NF...-...
2. Moglichkeit geschirmte Motorzuleitung Netzfilter NF...-...
3. Moglichkeit Ausgangsfilter HF... Netzfilter NF...-...
9.18.3 IT-Netze
HINWEIS
o Die EMV-Grenzwerte zur Stéraussendung sind bei Spannungsnetzen ohne geerdeten
1 Sternpunkt (IT-Netze) nicht spezifiziert.
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MOVIDRIVE®

[2]

MOVIDRIVE®

EMV-gerechte Installation gemal Grenzwertklasse C1

(1) = 1. Lésungsmoglichkeit mit Ausgangsdrossel HD...
(2) = 2. Losungsmaoglichkeit mit geschirmter Motorzuleitung
(3) = 3. Ldsungsmaoglichkeit mit Ausgangsfilter HF... (siehe Kap. "Ausgangsfilter HF")

Weitere Informationen zu diesem Thema finden Sie in der Druckschrift "Praxis der An-
triebstechnik, Elektromagnetische Vertraglichkeit", die Sie bei SEW-EURODRIVE
bestellen konnen.
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9.19 Ausgangsfilter Typ HF...

9.19.1 Wichtige Hinweise

Beachten Sie die nachfolgenden Hinweise beim Einsatz von Ausgangsfiltern:

Installation,
Anschluss und
Betrieb

Ausgangsfilter diirfen nur in den Betriebsarten U/f und VFC eingesetzt werden. Aus-
gangsfilter durfen nicht in den Betriebsarten CFC und SERVO eingesetzt werden.

Ausgangsfilter dirfen nicht bei Hubwerken eingesetzt werden.

Beachten Sie bei der Projektierung des Antriebes den Spannungsfall im Ausgangs-
filter und die damit verbundene Reduktion des verfligbaren Motordrehmomentes.
Dies gilt besonders bei AC-230-V-Geraten mit Ausgangsfilter.

Mit Ausgangsfilter HF.. ist keine Fangfunktion mdglich

HINWEIS

Ausgangsfilter neben dem dazugehdrigen Umrichter einbauen. Unter- und oberhalb
des Ausgangsfilters einen Liftungsfreiraum von mindestens 100 mm einhalten, ein
seitlicher Freiraum ist nicht notwendig.

Die Leitung zwischen Umrichter und Ausgangsfilter auf die unbedingt notwendige
Lange beschranken. Maximal 1 m bei ungeschirmter Leitung und 10 m bei
geschirmter Leitung.

Bei Verwendung eines Ausgangsfilters ist eine ungeschirmte Motorzuleitung aus-
reichend. Beachten Sie folgende Hinweise, wenn Sie Ausgangsfilter und ge-
schirmte Motorzuleitung gemeinsam verwenden:

— Die maximal zulassige Motorleitungslange ohne Uz-Anbindung betragt 20 m.

— Bei mehr als 20 m Motorleitungslénge ist eine Uz-Anbindung erforderlich.

— Beachten Sie die Hinweise "Betrieb mit Uz-Anbindung" auf der folgenden Seite.

Der Durchgangs-Nennstrom des Ausgangsfilters muss grofRer oder gleich dem
Ausgangsstrom des Umrichters sein. Beachten Sie dabei, ob der projektierte Aus-
gangsstrom des Umrichters 100 % Iy (= Ausgangs-Nennstrom) oder 125 % Iy (=
Dauer-Ausgangsstrom) betragt.

Bei Betrieb einer Motorgruppe an einem Umrichter kbnnen mehrere Motoren ge-
meinsam an ein Ausgangsfilter angeschlossen werden. Die Summe der Motor-
nennstrome darf den Durchgangs-Nennstrom des Ausgangsfilters nicht Gberstei-
gen.

Die Parallelschaltung von zwei gleichen Ausgangsfiltern an einen Umrichteraus-
gang zur Erhéhung des Durchgangs-Nennstromes ist zulassig. Hierzu sind an den
Ausgangsfiltern alle gleichnamigen Anschlisse parallel zu schalten.

Vor allem bei Betrieb mit fpyyy = 4 kHz kénnen im Ausgangsfilter erhebliche Ge-
rausche entstehen (Magnetostriktion). In gerduschempfindlicher Umgebung emp-
fiehlt SEW-EURODRIVE den Betrieb mit fp\y = 12 kHz (oder 16 kHz) und U,-An-
bindung. Beachten Sie dann die Hinweise zur Uz-Anbindung.

Bei Betrieb des Umrichters mit fpyyy = 4 oder 8 kHz darf der Ausgangsfilteran-
schluss V5 (bei HF...-503) bzw. 7 (bei HF...-403) nicht angeschlossen werden
(keine Uz-Anbindung).

Bitte beachten Sie, dass bei HF450-503 abhangig von der PWM-Frequenz immer
eine Iy-Reduktion zu bericksichtigen ist.

Systemhandbuch — MOVIDRIVE® MDX60B/61B

463



Uz-Anbindung

Projektierung
Ausgangsfilter Typ HF...

Betrieb ohne Uz-Anbindung:
* Nur fir die PWM-Frequenzen 4 oder 8 kHz zulassig.

MOVIDRIVE® HF...

7Ta s 6 Pelu]v wrElHF.a0s| M PE
L1]L2|L3]PE[ U v [w[PE[+R| fewm = 4/8 kHz |v5|u1|v1|wi|PE|U2]v2jw2|PEHF..-503 \U V W

T
|
I
|
I
|
I
L1 L2 L3 PE PE PE PE PE

3001393035
Anschluss Ausgangsfilter HF...-... ohne Uz-Anbindung

HINWEIS

Betrieb mit Uz-Anbindung

(Verbindung Umrichter Klemme +R mit HF...-503 Klemme V5 oder HF...-403
Klemme 7):

* Nur fur die PWM-Frequenzen 12 oder 16 kHz zuldssig. Beachten Sie, dass bei
Betrieb mit 12 oder 16 kHz im Umrichter erhohte Verluste entstehen (= Leistungs-
reduzierung).

» Optimierte Filterwirkung gegen Erde.

» Verbesserte Filterwirkung im niederfrequenten Bereich (< 150 kHz).

+ PWM fix = EIN einstellen, automatisches Reduzieren der PWM-Frequenz durch
den Umrichter muss unterbunden werden.

+ Bei HF...-403 unbedingt beachten: Uz-Anbindung nur bei Uygt, < AC 400 V zulds-
sig, nicht bei Upgt, = AC 500 V.

* Durch die Uz-Anbindung wird die Umrichterauslastung erhoht. Dadurch wird der
Bedarf an Umrichterausgangsstrom, bezogen auf den Ausgangs-Nennstrom des
Umrichters, gemaf der folgenden Tabelle erhoht.

» Die Ausgangsfilter HF180 und HF325 kénnen nur ohne Uz-Anbindung betrieben
werden.

Lo UNetz=3XAC 230V  Upez =3 XAC400V | Uyeep = 3 x AC 500 V
12 kHz 4% 12 % 15 %
16 kHz 3% 8 % 12 %

Durch den erhéhten Strombedarf wird der Umrichter zusatzlich belastet. Berticksich-
tigen Sie dies bei der Projektierung des Antriebs. Bei Nichtbeachten kann eine Uber-
lastabschaltung des Umrichters erfolgen.

MOVIDRIVE® HF...
MOVITRAC® 7Tals]s [PE UV WEHF.a03| M PE

L1 L2|L3|PE u | v |w[PE|+R[frwm = 12716 kHz|y5|y1|v1|wi|PE|uz|v2w|PE|HF...-503 \U v W
T PWM fix I [~

|
1
|
1
|
L1 L2 L3 PE PE PE PE PE
3001394699
Anschluss Ausgangsfilter HF...-... mit Uz-Anbindung
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Die Auswahl der PWM-Frequenz und die Uberpriifung des Umrichters ist im folgenden
Bild zusammengefasst.

Gerauschsensible

Auswahl der PWM-Frequenz

Umgebung, in der HF eingesetzt wird
(nicht Motor!)

Nein

Ausfiihrung Motorkabel Geschirmt

Ungeschirmt

v

Motorkabellédnge nur durch
Spannungsfall beschrankt

Ja und Uz-Anbindung

Lénge des Motorkabels
(auch Gesamtlange bei
Gruppenantrieb)

>20m

< <20m

Hohe EMV-Anforderungen

Optimierte Filterung gegen Erde

Nein

'

Ohne U,-Anbindung:
(P862) PWM-Frequenz 4 / 8 kHz

A4

Motorkabellédnge nur durch
Spannungsfall beschrankt

v

Mit U_-Anbindung:

(P860) PWM-Frequenz 12/16 kHz

v

(P862) PWM Frequenz = FIX

3xAC 400V

FU-Ausgangsstrom erhoht
sich nicht (u = 0)

FU-Ausgangsstrom erhéht sich um

HF...-403 nicht zuléssig
FU-Ausgangsstrom erhoht sich um
u=15% (12 kHz)
u=12 % (16 kHz)

FU-Ausgangsstrom erhéht sich um
u=4% (12 kHz) u=12% (12 kHz)
u=3% (16 kHz) u=28% (16 kHz)

v '

-
l

A 4
Geforderter Ausgangsstrom FU
= (1+u) x Motorstrom

v

Uberpriifung des Frequenzumrichters (FU)
und Auswahl des HF-Filters

Minimierung des FU-Ausgangsstroms berticksichtigen.
Anforderungen: Leistungsreduzierung durch PWM-Frequenz,
Umgebungstemperatur, kontinuierliche Stromabnahme.
Siehe Kapitel "Projektierung” Systemhandbuch MDX60B/61B

FU gréRer
wahlen

Nein

|-
>
N

FU-Ausgangsstrom groR? genug?

HF-Ausgangsfilter abhangig vom Motorstrom aus Tabelle (Kap. "Technische Daten und MaRbilder - Ausgangsfilter HF...) auswahlen.
Bitte beachten Sie: |

=| |

HF_nenn nenn_Motor2 Motor

Systemhandbuch — MOVIDRIVE® MDX60B/61B

3001396363

465



9 — Projektierung
SEEE Elektronikleitungen und Signalerzeugung

9.20 Elektronikleitungen und Signalerzeugung

» Die Elektronikklemmen des Grundgerates sind fur folgende Querschnitte geeignet:
— Bei Einzelader 0,20...2,5 mm?2 (AWG24...12)
— Bei Doppelader 0,20...1 mm? (AWG24...17)

Elektronikleitungen getrennt von leistungsfilhrenden Leitungen, Schitzsteuerlei-
tungen oder Bremswiderstandsleitungen verlegen. Werden geschirmte Elektroniklei-
tungen verwendet, den Schirm beidseitig erden.

» Sollwert-Potenziometer mit R = 5 kQ verwenden.
» Potenziometer-Sollwerte werden, falls notwendig, Uber die 10-V-Spannung geschal-

tet, nicht Uber die Schleiferleitung.
R11

X11:
+10V — | REFT
< A
nt Al12
I— AGND
10V —| REF2

G| WIN|—=

01518BXX
Potenziometer-Sollwert schalten

* 0-V-Leitungen (AGND, DGND, DCOM) werden zur Signalerzeugung grundsatzlich
nicht geschaltet. 0-V-Leitungen mehrerer elektrisch zusammengeschalteter Gerate
nicht von Gerat zu Gerat schleifen, sondern sternférmig verdrahten. Dies bedeutet:

— Die Gerate in benachbarte Schaltschrankfelder einbauen und nicht weit verteilen.

— Von einer zentralen Stelle aus die 0-V-Leitungen mit 1,5 mm? (AWG16) Quer-
schnitt auf kiirzestem Weg zu jedem einzelnen Gerat fihren.

+ Werden Koppelrelais verwendet, dann nur Relais mit gekapselten, staubgeschutzten
Elektronikkontakten, die geeignet sind, kleine Spannungen und Stréme (5...20 V,
0,1...20 mA) zu schalten.

* Binare Ein-/Ausgange

Die Binareingange sind durch Optokoppler potenzialgetrennt. Binareingangsbefehle
kdnnen anstatt mit Koppelrelais auch direkt als 0/1-Befehl von der SPS gegeben
werden (Signalpegel — Elektronikdaten).

Die Binarausgange sind kurzschlussfest und fremdspannungsfest bis DC 30 V.

» Der Umrichter startet einen Selbsttest (ca. 3 s), wenn das Netz oder die 24-V-Ver-
sorgung zugeschaltet werden. In der Selbsttestzeit haben alle Signalausgénge den
Pegel = “0".

+ DC-24-V-Spannungsversorgung V124:

GemaR EN 61131-2, Uy = +24 V —15 % / +20 %. Zusatzlich zu den angegebenen
Spannungstoleranzen ist eine Gesamtwechselspannungskomponente mit einem
Spitzenwert von 5 % der Bemessungsspannung (+24 V) zulassig.
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9.21 Externe DC-24-V-Spannungsversorgung

9.21.1 Allgemeine Hinweise

Das interne Schaltnetzteil des MOVIDRIVE® B hat eine maximale Leistung von 29 W.
Wird durch eingebaute Optionen eine hohere Leistung bendtigt, muss ein externes
DC-24-V-Netzgerat angeschlossen werden. Schalten Sie in diesem Fall das externe
DC-24-V-Netzgerat vor dem Netzschiitz oder gleichzeitig mit dem Netzschiitz ein.

Die folgenden Tabellen geben den Leistungsbedarf der MOVIDRIVE® B-Gerte ohne
Option und den Leistungsbedarf der einzelnen Optionen an. MOVIDRIVE® B ohne
Option bendtigt keine externe DC-24-V-Versorgung.

Bei den Angaben fiir den Leistungsbedarf ohne Option gelten folgende Bedingungen:
» Die DC-24-V-Ausgange (VO24) werden nicht belastet.
+ Die Bindrausgange DBJ@J und DO@2 ... DOJ5 werden nicht belastet.

Bei den Angaben fiir die Optionen DEH11B und DER11B gelten folgende Bedingungen:
» Der Motorgeber/Resolver wird vom MOVIDRIVE® B versorgt.

» Es ist kein externer Geber (Streckengeber) an X14 angeschlossen. Berlicksichtigen
Sie beim Anschluss eines externen Gebers die Leistungsangaben des Herstellers
(ca. 4 W mit einem SEW-Geber).

9.21.2 Leistungsbedarf
Die Leistungswerte der Optionen sind Grundwerte ohne Belastung der Ein- und Aus-

gange.
HINWEISE
» Die Belastung der Ausgange hangt vom angeschlossenen Verbraucher ab.
PS » Die Binareingange haben einen Innenwiderstand von 3 kQ. Daraus ergibt sich ein
1 Leistungsbedarf von 0,2 W pro Klemme.
Diese Leistung miissen Sie beruck3|cht|gen wenn Sie die Klemmen (ber den

DC-24-V-Ausgang des MOVIDRIVE® B versorgen.

» Bei den Leistungsangaben der Optionen DIP11B und DRS11B ist die Spannungs-
versorgung der Geber nicht enthalten. Die Geber und Binarausgange der Optionen
DIP11B und DRS11B werden nur dann mit Spannung versorgt, wenn DC 24 V an
X10:9 (VI24) des MOVIDRIVE® B angeschlossen wird. Wenn die Spannungsver-
sorgung dieser Optionen von MOVIDRIVE® B iibernommen wird, missen S|e diese
zusatzliche Leistung berucksmhhgen Beachten Sie dabei, dass MOVIDRIVE® B fiir
die DC-24-V-Ausgéange einen maximalen Summenstrom von DC 400 mA liefert.

+ DC-24-V-Leistungsbedarf MOVIDRIVE® MDX60/61B ohne Option:

BaugréRe MDX60B/61B DC-24-V-Leigc:tr;gzbedarf ohne |, von Leistungsaufnahme X17:4
0 3w

1 176 W 5W

2,2S 6 W

3 23.6 W 7.5W

4 8w

5 256 W 10w

6 6 W

7 - 6 W
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Beispiel 1

Beispiel 2

» Zusatzlicher DC-24-V-Leistungsbedarf MOVIDRIVE® MDX60B/61B mit Option
(Baugrofe 0: nur mit den optionsfahigen Geraten MDX61B):

Zusatzlicher DC-24-Leistungsbedarf mit eingebauter Option
DEH11B, Feldbus- DRS11B
DEH21B DER11B Optionen) DIO11B DIP11B DHP11B OST11B |DHE41B DHF41B DHR41B
5W 6 W 3w 6W 25W 45W 1.5W 6.5W 8W 9.5W

1) Feldbusoptionen sind: DFP21B, DFI11B, DFI21B, DFE11B, DFE12B, DFE13B, DFE32B, DFE33B,
DFE24B , DFD11B, DFC11B, DFS..B

» Die Optionen Sicherheitswachter DCS21B/31B bendtigen immer eine externe DC-
24-V-Spannungsversorgung.

MOVIDRIVE® MDX61B0022-5A3-4-00 (Baugrofe 1) mit der Option Feldbus-Schnitt-
stelle Typ DFI11B. Die Binareingange DIOO (Reglersperre), DIO1 (Rechts/Halt), DI02
(LInks/Halt), DI03 (Freigabe/Stopp) werden von MOVIDRIVE® B mit Spannung ver-
sorgt. Die Motorbremse wird iber DBOO angesteuert, die Spule des Bremsrelais beno-
tigt DC 100 mA bei DC 24 V.

» Berechnung des gesamten Leistungsbedarfs:
— Leistungsbedarf des Grundgerats: 17,6 W
— Leistungsbedarf der Option DFI11B: 3 W
— Leistungsbedarf der Binareingange: 4 x 0,2 W =0,8 W
— Leistungsbedarf der Bremsspule an DB00; 24 V x 0,1 A=24 W

Der gesamte Leistungsbedarf betragt 23,8 W. In diesem Fall ist keine externe
DC-24-V-Spannungsversorgung erforderlich.

MOVIDRIVE® MDX61B0110-5A3-4-00 (Baugrofie 2) mit den Optionen Hiperface®—Ge—
berkarte DEH11B, Feldbus-Schnittstelle DFP21B und Ein-/Ausgabekarte DIO11B. Es
werden 4 Eingange des Grundgerats und 4 Eingange der Option DIO11B benutzt. Die
Motorbremse wird Uber die Klemme DBO0O angesteuert, die Spule des Bremsrelais
bendtigt DC 100 mA bei DC 24 V. AuRerdem werden 6 Ausgange der Option DIO11B
mit jeweils DC 25 mA belastet.

» Berechnung des gesamten Leistungsbedarfs:
— Leistungsbedarf des Grundgerats: 17,6 W
— Leistungsbedarf der Option DEH11B: 5 W
— Leistungsbedarf der Option DFP21B: 3 W
— Leistungsbedarf der Option DIO11B ohne Klemmen: 6 W
— Leistungsbedarf der Eingange (Grundgerat + DIO11B): 8 x 0,2W =16 W
— Leistungsbedarf der Bremsspule an DB00; 24 V x 0,1 A=2,4 W
— Leistungsbedarf der Bindrausgange: 6 x 24 V x 0,025 A=3,6 W

Der gesamte Leistungsbedarf betragt 39,2 W. In diesem Fall ist eine externe
DC-24-V-Spannungsversorgung erforderlich.

Systemhandbuch — MOVIDRIVE® MDX60B/61B




Projektierung — 9
Parametersatz-Umschaltung ===z

9.22 Parametersatz-Umschaltung

Mit dieser Funktion kdnnen an einem Umrichter zwei Motoren mit zwei unterschied-
lichen Parametersatzen betrieben werden.

Die Parametersatz-Umschaltung erfolgt Uber einen Bindreingang oder Uber Feldbus.
Hierzu einen Binareingang auf die Funktion “PARAM.-UMSCH.” (— P60_/P61_) pro-
grammieren. Im Umrichterstatus GESPERRT kann dann zwischen Parametersatz 1
und 2 umgeschaltet werden.

Wirkung bei
Funktion
"0"-Signal "1"-Signal

PARAM.-UMSCH. Parametersatz 1 aktiv Parametersatz 2 aktiv ‘

HINWEISE

+ Bei Betrieb mit Geberriickfihrung darf die Parametersatz-Umschalltung nicht
PS schneller als im 2-Sekundentakt ausgefihrt werden. So ist sichergestellt, dass die
1 Geber initialisiert werden konnen.

« Bei Betrieb von zwei abwechselnd laufenden Motoren an einem Umrichter unter

Verwendung der Funktion Parametersatz-Umschaltung (— P60_/P61_ PARAM.-
UMSCH.) ist furr jede der beiden Motorzuleitungen ein Umschaltschiitz vorzusehen.
Umschaltschiitze nur bei gesperrtem Gerat schalten!

+ Mit Parametersatz 2 sind nur die VFC-Betriebsarten ohne Drehzahlregelung még-
lich. Drehzahlregelung oder CFC- und SERVO-Betriebsarten sind nicht moglich.
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9.23 Prioritét der Betriebszustidnde und Verkniipfung der Steuersignale

9.23.1 Prioritat der Betriebszustande

Prioritat

hoch

niedrig
v

Reglersperre

Schnellstopp

Halteregelung

Halt

Freigabe

Prioritat der Betriebszustande

9.23.2 Verknupfung der Steuersignale

3027222667

Die folgende Tabelle zeigt die Verknlpfung der Steuersignale. "/Reglersperre" ist fest
programmiert auf Bindreingang DI@J. Die anderen Steuersignale sind nur wirksam,
wenn ein Binareingang auf diese Funktion programmiert ist (— Parameter P60 _).

Binareingang ist programmiert auf

IReglersperre R Umrichter-
(DI22) rgtlg;pe [Halteregelung =~ Rechts/Halt Links/Halt status
ng 1) 1) 1) 1)
"y g 2) 2) 2) gesperrt
nq nq nge 3) 3)
wqn wqn wqn wqn wan freigegeben
! ! ! ! 0 Rechtslauf
wan wqn wan weyn wan freigegeben
! ! ! 0 ! Linkslauf
1) Nicht relevant, wenn "/Reglersperre (DIZQ)" = "0"
2) Nicht relevant, wenn "Freigabe/Stopp" = "0"
3) Nicht relevant, wenn "/Halteregelung" = "0"
RECHTS* 1
LINKS* & & —
‘ & —T—P Antriebssteuerung
/HALTEREGELUNG*
FREIGABE*
/REGLERSPERRE
3027225355

Verknipfung der Steuersignale
* Falls ein Binareingang auf diese Funktion programmiert ist.
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9.24 Endschalter
9.24.1 Endschalter-Verarbeitung

Die Endschalter-Verarbeitung stellt das Einhalten des Verfahrbereiches eines Antriebes
sicher. Hierzu kénnen die Binareingange auf die Funktionen "/ES RECHTS" (Endschal-
ter rechts) und "/ES LINKS" (Endschalter links) programmiert werden. An diesen Bi-
nareingdngen werden die Endschalter angeschlossen. Die Endschalter missen “0”-
aktiv sein und im Endschalterbereich (= Endschalter angefahren) dauernd betatigt sein.

"0"-aktiv bedeutet:

» Endschalter nicht angefahren (= nicht betatigt) — 24-V-Signal

» Endschalter angefahren (= betatigt) — 0-V-Signal

» Die Endschalter missen im Verfahrbereich dauernd “1”-Signal liefern

9.24.2 Endschalter angefahren ("0"-Signal)
» Der Antrieb wird an der Notstopp-Rampe t14/t24 gestoppt.
» Bei aktivierter Bremsenfunktion fallt dann die Bremse ein.

+ In den IPOSP"US®_Betriebsarten wird durch das Endschalter-Anfahren eine Fehler-
meldung erzeugt. Zum Freifahren ist dann ein Reset notwendig (— Handbuch
IPOSPIUS®),

9.24.3 Antrieb freifahren
» Der Umrichter muss lber die Binareingange freigegeben sein.
» Die Halteregelung darf nicht aktiv sein.

» Der Umrichter erhalt Gber die Sollwertquelle einen Sollwert, der in Freifahrtrichtung
fahrt.

« Bei aktivierter Sollwert-Haltfunktion: Sollwert > Startsollwert

9.24.4 Verhalten des Antriebs beim Freifahren

» Wenn ein Endschalter angefahren ist, kann der Antrieb in die andere Richtung frei-
gefahren werden.

» Bei aktivierter Bremsenfunktion wird zuerst die Bremse geliftet und dann der Antrieb
freigefahren (“0” — “1”-Signal). .

Wird der Endschalterbereich ohne Freifahrtphase verlassen, beispielsweise durch ma-
nuelles Verschieben des Antriebes, kann danach auch im normalen Betriebszustand
weiter verfahren werden.

9.24.5 Endschalteriiberwachung

» Der Umrichter Gberwacht, ob Endschalter fehlen, Drahtbruch vorliegt oder die End-
schalter vertauscht sind. Ist dies der F280

+ |st dies der Fall, I6st der Umrichter einen Notstopp aus und zeigt Fehler F27 "End-
schalter fehlen" an.
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