Geber
Produktbeschreibung

9 Geber
9.1  Produktbeschreibung
Typenbezeichnung

/EST7 + Buchstabe fur die elektrische Schnittstelle
/IEGTY + Buchstabe flr die elektrische Schnittstelle
/EVT + Buchstabe fir die elektrische Schnittstelle
/AS7 + Buchstabe fur die elektrische Schnittstelle
/IAGY + Buchstabe flr die elektrische Schnittstelle
/AV7 + Buchstabe fir die elektrische Schnittstelle

Beschreibung Diese Geberausfihrungen werden wellenzentriert an der B-Seite des Motors oder
Bremsmotors angebaut. Die Gebergehduse stitzen sich an der Lifterhaube ab.

» Die Geber ES7. und AS7. sind wellenzentriert mit Spreizwelle ausgefihrt.

+ Die Geber EG7. und AG7. sind wellenzentriert mit Steckwelle und Endgewinde
in einer zu ES7. / AS7. verstarkten Ausfihung lieferbar.

» Die Ausfuhrung ES7./ AS7. kdnnen auch liber Kupplung und Flanschhaube an
die DR-Motoren angebaut werden. Die Typbezeichnung &ndert sich dann zu
EV7./AVT.

Projektierungshinweise und technische Daten siehe Seite 287 ff.

Steckerbelegung Die Steckerbelegung der jeweiligen Geber finden Sie im Kapitel "Konfektionierte Kabel"
auf Seite 376 ff und Seite 381 ff.

Standardisierte Geber-Anbauvorrichtung
Typenbezeichnung  /ESTA bzw. [EG7A

Beschreibung Der Geber von SEW ist nicht im Lieferumfang enthalten. Es wird lediglich der Anbau vor-
bereitet. Die Welle wird vorgebohrt und es wird eine zusatzliche Abdeckhaube montiert.

Montageprinzip:
DR.71 - 132 .../ESTA

Der Geber wird mit einer Spreizwelle kraftschlissig mit der Wellenbohrung verbunden.
Die Drehmomentstitze wird von auf3en an der Lifterhaube angesetzt.

Bohrung mit @ 10 mm, Passung H7.
DR.160 — 225 .../EG7A

Der Geber mit AuRengewinde auf der Geberwelle wird in der Wellenbohrung (mit Innen-
gewinde) verspannt. Die Drehmomentstiitze wird von innen an der Lifterhaube ange-
bracht.

Bohrung mit @ 14 mm, Passung H7, und zusatzlich Endgewinde in M6.
Projektierungshinweise und technische Daten siehe Seite 298 ff.
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Geber

Produktbeschreibung
Fremdgeberanbau
Typenbezeichnung  /XV..

Beschreibung

Der Fremdgeberanbau ermdglicht den Anbau von Fremdgebern an den Motor seitens
SEW. Der vom Kunden gewinschte, nicht standardmaRige Geber wird mitmontiert.

Durch die Flanschhaube wird der feste Anbau des Gebers zur Motorwelle ermdglicht.
Die Verbindung von Geberwelle und Motorwelle wird durch eine Spreizkupplung reali-
siert .

Wird der Fremdgeber durch den Kunden angebaut, muss die Anbauvorrichtung /X*A
bestellt werden.

Projektierungshinweise und technische Daten siehe Seite 299 ff.

Standardisierte mechanische Schnittstelle fiir den Anbau von Fremdgebern durch den Kunden

Typenbezeichnung

Beschreibung

Einbaugeber
Typenbezeichnung
Beschreibung

Fremdgeberanbauvorrichtungen

+ /XVOA Wellendurchmesser und Zentrierung beliebig

+ /XV1A Wellendurchmesser 6 mm; Zentrierung 50 mm
+ /XV2A Wellendurchmesser 10 mm; Zentrierung 50 mm
+ /XV3A Wellendurchmesser 12 mm; Zentrierung 80 mm
+ /XV4A Wellendurchmesser 11 mm; Zentrierung 85 mm

Die Fremdgeberanbauvorrichtung ermdglicht den Anbau von Fremdgebern Uber eine
Wellenkupplung an den Motor.

Der Fremdgeber selbst ist dabei noch nicht vorhanden, es wird lediglich die mecha-
nische Schnittstelle fur dessen Anbau installiert.

Die Verbindung von Geberwelle und Motorwelle wird durch eine Kupplung realisiert.
Projektierungshinweise und technische Daten siehe Seite 298 ff.

[EI7T1, [EI72, [EITC, IEIT6
Hall-Sensoren (A- und B-Spur).
Geeignet fur einfache Positionierungen und Drehzahliberwachungen.

In den Kunststoffliifter ist ein Polring eingegossen. Die Sensoreinheit befindet sich direkt
hinter dem B-Lagerschild oder beim Bremsmotor auf zwei Abstandshaltern hinter der
Bremsspule.

Projektierungshinweise und technische Daten siehe Seite 297 ff.

MOT1 — Drehstrommotoren




Geber
Projektierung, Technische Daten

9.2 Projektierung, Technische Daten

Drehzahlgeber

Lieferung

Geberanschluss

Die serienmafig an die Drehstrommotoren DR. anbaubaren Drehzahlgeber sind in ver-
schiedenen Ausfiihrungen lieferbar. Die Geber kbénnen mit vielen anderen optionalen
Zusatzausfiihrungen wie Bremse und Fremdlifter kombiniert werden.

Bei Fragen wenden Sie sich bitte an lhren Antriebsberater von SEW-EURODRIVE.

Die Geber der Typen ES7./EG7./EV7. und AS7./AG7./AV7 kdnnen in zwei Anschluss-
varianten geliefert werden:

*  mit Anschlussdeckel
* ohne Anschlussdeckel

SEW-EURODRIVE empfiehlt den Einsatz von konfektionierten Kabel (siehe Kapitel
Konfektionierte Kabel auf Seite 359 ff). Bei Bezug der Kabel von SEW-EURODRIVE
kénnen die Geber ohne Anschlussdeckel bezogen werden, da dieser Deckel schon Be-
standteil des konfektionierten Kabels ist.

Beachten Sie beim Anschluss der Geber an die Umrichter unbedingt die Hinweise in
den Betriebsanleitungen der jeweiligen Umrichter und die den Gebern beiliegenden An-
schlussschaltbilder!

* Maximale Leitungslange (Umrichter — Geber): 100 m bei einem Kabelkapazitatbelag:

* <83 nF/km (Ader / Ader) gemal DIN VDE 0472 Teil 504
» <110 nF/km (Ader / Schirm)

» Aderquerschnitt: 0.20 — 0.5 mm?

» Geschirmte Leitung mit paarweise verdrillten Adern verwenden und Schirm beidsei-
tig grof¥flachig auflegen:

— am Geber in der Kabelverschraubung oder im Geberstecker
— am Umrichter an der Elektronik-Schirmklemme oder am Gehause des Sub-D-
Steckers

» Verlegen Sie die Geberkabel rdumlich getrennt von den Leistungskabeln mit einem
Abstand von mindestens 200 mm.

» Geber mit Kabelverschraubung: Beachten Sie den zuldssigen Durchmesser des Ge-
berkabels flr die korrekte Funktion der Kabelverschraubung.

Die Steckerbelegung der jeweiligen Geber finden Sie im Kapitel "Konfektionierte Kabel"
auf Seite 376 ff und Seite 381 ff.
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Geberiibersicht Absolutwertgeber

Elektrische
Schnittstelle
RS-485 + 1 Vgg
Sin / Cos

Elektrische
Schnittstelle MSSI
+ 1 Vgs Sin/Cos

Elektrische
Schnittstelle MSSI
+ TTL

Geberiibersicht Drehzahlgeber

Elektrische
Schnittstelle 1 Vgg
Sin/ Cos

Elektrische
Schnittstelle TTL
(RS-422)

Spezifikation | Versorgungs-
Bezeichnung fiir MotorbaugroBe Geberart Anbauart [Perioden / Spannung
Umdrehung] ']
ASTW 71-132
Absolutwert- |\ ellenzentriert
AG7W 160 — 225 geber 2048 DC7-30
AVTW 71-225 (Multi-Turn) Kupplung
Spezifikation | Versorgungs-
Bezeichnung fiir MotorbaugroRe, Geberart Anbauart [Perioden / Spannung
Umdrehung]
AS7Y 71-132
S 3 Absolutwer@t)— wellenzentriert
AGTY 160 — 225 geber SSI 2048 DC7-30
AV7Y 71-225 (Multi-Turn) Kupplung
Spezifikation | Versorgungs-
Bezeichnung |fiir MotorbaugroBe,  Geberart Anbauart [Perioden / Spannung
Umdrehung] V1
Absolutwert-
AH7Y 315 geber SSI® Hohlwelle 2048 DC9-30
(Multi-Turn)
Spezifikation | Versorgungs-
Bezeichnung fiir MotorbaugroBe Geberart Anbauart [Perioden / Spannung
Umdrehung] ']
ES7S 71-132
Il i DC7-
EG7S 160 — 225 Crenaticet wellenzentriert (om0 C 30
rehzahlgeber ——
EH7S 315 9 Hohlwelle DC 10 - 30
EV7S 71-225 Kupplung DC7-30
Spezifikation | Versorgungs-
Bezeichnung fiir MotorbaugroBe,  Geberart Anbauart [Perioden / Spannung
Umdrehung] [Vl
ES7R 71-132 )
wellenzentriert
EG7R 160 — 225 Drehzahlgeber 1024 DC7-30
EV7R 71-225 Kupplung
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Geberiibersicht Einbaugeber

Elektrische
Schnittstelle HTL
(Gegentakt)

Spezifikation | Versorgungs-
Bezeichnung fiir MotorbaugroRe, Geberart Anbauart [Perioden / Spannung

Umdrehung] [Vl
El7C 24
EI76 . N 6

Einbaugeber integriert DC9-30
EI72 71-132 2
EI71 1
ES7C .
wellenzentriert

EG7C 160 — 225 Drehzahlgeber 1024 DC 4.75-30
EV7C 71-225 Kupplung
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Absolutwertgeber — Technische Daten

M-SSI + sin / cos

290

60602AXX
Geber AS7Y AG7Y
fiir Motorbaugrofe DR. 71-132 160 — 225
Anbauart wellenzentriert
Versorgungsspannung Ug [V] DC7-30
max. Stromaufnahme I, [mA] 140

Ausgangsamplitude [V]

1

Signalausgang

Sinus / Cosinus

Ausgangsstrom je Spur |, [mA] 10
max. Impulsfrequenz f,,,, [kHz] 200
Perioden pro Umdrehung A, B 2048

c -
Phasenlage A : B 90° + 3°
Absolut-Abtastcode Gray-Code

Auflésung Single-Turn

Multi-Turn

8196 Schritte / Umdrehung
4096 Umdrehungen

Dateniibertragung Absolutwert

Synchron, seriell (SSI)

Serieller Datenausgang

Treiber nach EIA RS-485

Serieller Takteingang

Optokoppler, empfohlener Treiber nach EIA RS-485

Taktfrequenz [kHz]

Taktpausenzeit [ms]

Zulassiger Bereich: 100 — 2000
(maximal 100 m Kabelldnge mit 300 kHz)

12-30

Schwingungsfestigkeit [10 Hz — 2 kHz] [mlsz]

< 100 (EN 60088-2-6) < 200 (EN 60088-2-6)

Schockfestigkeit [m/sz]

Maximale Drehzahl np, [min™]

<1000 (EN 60088-2-27) | <2000 (EN 60088-2-27)
6000

Umgebungstemperatur [°C]

-20 bis +60 (EN 60721-3-3, Klasse 3K3)

Schutzart IP66 (EN 60529)

Anschluss Klemmleiste im steckbaren Anschlussdeckel
Durc_h die Kabelverschraubung klemmbarer & 5-10

Bereich [mm]

Mehrgewicht [kal 1.15 1.45

Produktbeschreibung siehe Seite 285.
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M-SSI + TTL
(RS-422)

62632axx

Geber AH7Y
fiir Motorbaugrofe DR. 315
Anbauart Hohlwelle
Versorgungsspannung Ug [V] DC9-30
max. Stromaufnahme I, [mA] 150
Ausgangsamplitude Uhigh [Vssl] 225

Uiow [Vss] <05
Signalausgang TTL (RS-422)
Ausgangsstrom je Spur Il [mA] 20
max. Impulsfrequenz f,,,, [kHz] 120
Perioden pro Umdrehung A, B 2048

c -

Tastverhiltnis 1:1£20%
Phasenlage A : B 90° + 20°
Absolut-Abtastcode Gray-Code

Auflésung Single-Turn

Multi-Turn
Dateniibertragung Absolutwert

4096 Schritte / Umdrehung
4096 Umdrehungen

Synchron, seriell (SSI)

Serieller Datenausgang

Treiber nach EIA RS-485

Serieller Takteingang

Taktfrequenz [kHz]

Optokoppler, empfohlener Treiber nach EIA RS-485

Zulassiger Bereich: 100 — 800
(maximal 100 m Kabellange mit 300 kHz)

Taktpausenzeit [ms]

Datenspeicher

12-30

Schwingungsfestigkeit [10 Hz — 2kHz] [mlszl

<100 (EN 60088-2-6)

Schockfestigkeit [m/sz]

Maximale Drehzahl np, [min™]

<2000 (EN 60088-2-27)
3500

Umgebungstemperatur [°C]

-20 bis +60 (EN 60721-3-3, Klasse 3K3)

Schutzart IP56 (EN 60529)
Anschluss Klemmleiste am Geber
Durc_h die Kabelverschraubung klemmbarer & 5-10
Bereich [mm]

Mehrgewicht [kal 4.55

Produktbeschreibung siehe Seite 285.
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RS-485 + sin / cos

60602AXX

Geber AS7TW AG7TW
fiir Motorbaugrofe DR. 71-132 160 — 225
Anbauart wellenzentriert
Versorgungsspannung Ug [V] DC7-30

max. Stromaufnahme I, [mA] 150

Ausgangsamplitude [V]

1

Signalausgang

Sinus / Cosinus

Ausgangsstrom je Spur |, [mA] 10
max. Impulsfrequenz f,,,, [kHz] 200
Perioden pro Umdrehung A, B 2048

c -
Phasenlage A : B 90° + 3°
Absolut-Abtastcode Binar-Code

Auflésung Single-Turn
Multi-Turn

8192 Schritte / Umdrehung
4096 Umdrehungen

Dateniibertragung Absolutwert

Asynchron, seriell (RS-485)

Serieller Datenausgang

Treiber nach EIA RS-485

Serieller Takteingang

Optokoppler, empfohlener Treiber nach EIA RS-485

Datenspeicher 1.792 Byte
Schwingungsfestigkeit [10 Hz — 2 kHz] [m/s?] <100 (EN 60088-2-6) <200 (EN 60088-2-6)
Schockfestigkeit [m/s?] <1000 (EN 60088-2-27) | < 2000 (EN 60088-2-27)
Maximale Drehzahl n,,, [min] 6000

Umgebungstemperatur [°C]

-20 bis +60 (EN 60721-3-3, Klasse 3K3)

Schutzart IP66 (EN 60529)

Anschluss Klemmleiste im steckbaren Anschlussdeckel
Durc_h die Kabelverschraubung klemmbarer & 5-10

Bereich [mm]

Mehrgewicht [kal 1.15 1.45

Produktbeschreibung siehe Seite 285.

MOT1 — Drehstrommotoren




Geber 9
Projektierung, Technische Daten

Inkrementaler Drehgeber (Encoder) — Technische Daten

sin/ cos

60602AXX

Geber ES7S EG7S
fiir Motorbaugrofe DR. 71-132 160 — 225
Anbauart wellenzentriert
Versorgungsspannung Ug[V] DC 7- 30
max. Stromaufnahme lin [mA] 140
Ausgangsamplitude je Spur Upiqn [Vss] 1

UIow SS]
Signalausgang Sinus / Cosinus
Ausgangsstrom je Spur lout [MA] 10
max. Impulsfrequenz fmax [kHZz] . 150
Impulse (Sinusperioden) pro A, B 1024
Umdrehung C 1
Phasenlage A : B 90° £3°
Datenspeicher 1920
a%h:;“f’;gg;ﬁ:)"gke't [mis’] < 100 (EN 60068-2-6)
Schockfestigkeit [m/s?] <1000 (EN 60068-2-27) < 2000 (EN 60068-2-27)
Maximale Drehzahl np, [min™] . 6000
Umgebungstemperatur  [°C] -30 bis +60 (EN 60721-3-3, Klasse 3K3)
Schutzart IP66 (EN 60529)
Anschluss . Klemmleiste im steckbaren Anschlussdeckel
Durch die I_(abelverschraubung klemm- 35-10
barer Bereich [mm]
Mehrgewicht [kal 1.1 14

Produktbeschreibung siehe Seite 285.
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62632axx

Geber EH7S
fiir MotorbaugroBe DR. 315
Anbauart Hohlwelle
Versorgungsspannung Ug [V] DC 10-30
max. Stromaufnahme I, [mA] 140

Ausgangsamplitude Uhigh [Vssl
low [Vss

1

Signalausgang

Sinus / Cosinus

Ausgangsstrom je Spur |, [mA] 10
max. Impulsfrequenz f,,,, [kHz] 180
Perioden pro Umdrehung A, B 1024
Cc 1
Phasenlage A : B 90° + 10°

Datenspeicher

Schwingungsfestigkeit [10 Hz — 2 kHz] [mlszl

< 100 (EN 60088-2-6)

Schockfestigkeit [m/sz]

<1000 (EN 60088-2-27)

Maximale Drehzahl n, [min™]

3000

Umgebungstemperatur [°C]

-20 bis +60 (EN 60721-3-3, Klasse 3K3)

Schutzart IP65 (EN 60529)
Anschluss 12-poliger Steckverbinder
Durch die Kabelverschraubung klemmbarer

; < 5-10
Bereich [mm]
Mehrgewicht [kal 2.85

Produktbeschreibung siehe Seite 285.
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TTL (RS-422)

60602AXX

Geber ES7R EG7R
fiir Motorbaugrofe DR. 71-132 160 — 225
Anbauart wellenzentriert
Versorgungsspannung Ug [V] DC7-30
max. Stromaufnahme I, [mA] . 160
Ausgangsamplitude Upign [V] =25

Ujow [V] <05
Signalausgang TTL (RS-422)
Ausgangsstrom je Spur Il [mA] 25
max. Impulsfrequenz f,,,, [kHz] . 150
Perioden pro Umdrehung A, B 1024

Cc 1

Tastverhiltnis 1:1£10%
Phasenlage A : B 90° + 20°
Schwingungsfestigkeit [10 Hz — 2 kHz] [m/s?] <100 (EN 60088-2-6) <200 (EN 60088-2-6)
Schockfestigkeit [m/s?] <1000 (EN 60088-2-27) <2000 (EN 60088-2-27)
Maximale Drehzahl n,,, [min*] 6000
Umgebungstemperatur [°C] -20 bis +60 (EN 60721-3-3, Klasse 3K3)
Schutzart 1P66 (EN 60529)
Anschluss Klemmleiste im steckbaren Anschlussdeckel
Durc_h die Kabelverschraubung klemmbarer & 5-10
Bereich [mm]
Mehrgewicht [kgl 1.1 1.4

Produktbeschreibung siehe Seite 285.
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60602AXX

Geber ES7C EG7C
fiir Motorbaugrofe DR. 71-132 160 — 225
Anbauart wellenzentriert
Versorgungsspannung Ug[V] DC 4.75-30
max. Stromaufnahme lin [mA] 100
Ausgangsamplitude je Spur Ui [Vss] =25

Uiow [Vss <14
U,=4.75 — 6 V, Abschlusswiderst.=120 Ohm
Ausgangsamplitude je Spur Up;qn [Vss] =2U,-25

low [Vss] =3

U,=6 — 30 V, Abschlusswiderst.=1 — 3 kOhm
Signalausgang HTL
max. Impulsfrequenz fmax [kHz] 120
Impulse (Sinusperioden) pro A, B 1024
Umdrehung C 1
Tastverhaltnis 1:1210%
Phasenlage A : B 90° £20°

Schwingungsfestigkeit [mlsz]
(10 Hz — 2000 Hz)

< 100 (EN 60068-2-6)

Schockfestigkeit [m/s?]

< 1000 (EN 60068-2-27) | < 2000 (EN 60068-2-27)

Maximale Drehzahl n, [min™]

6000

Umgebungstemperatur  [°C]

-30 bis +85

Schutzart IP66 (EN 60529)

Anschluss Klemmleiste im steckbaren Anschlussdeckel
Durc_h die Kabelverschraubung klemmbarer 5-10

Bereich [mm]

Mehrgewicht [kal 0.35 0.35

Produktbeschreibung siehe Seite 285.
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Einbaugeber
Der Einbaugeber kann auch in einer einfacheren Ausfiihrung mit wenigen Impulsen ge-
liefert werden. Zur Wahl stehen HTL-Einbaugeber mit Gegentakt fiir 24, 6, 2 oder 1
Periode(n) pro Motorumdrehung.

Produktbeschreibung siehe Seite 286.

Einbaugeber — Technische Daten
HTL (Gegentakt)

64074axx

Geber El7C EI76, EI72, EI71
fiir MotorbaugroBe DR. 71-132
Anbauart integriert
Versorgungsspannung Ug [V] DC9-30
max. Stromaufnahme I;, [mA] 120
Ausgangsamplitude Upigh [V] 2 Uy-25

Uiow [V] <05
Signalausgang HTL (Gegentakt)
Ausgangsstrom je Spur |, [mA] 60
max. Impulsfrequenz f,,, [kHz] 1.44
Perioden pro Umdrehung A, B 24 6,2,1

Cc 0 0

Tastverhiltnis 1:1+20%
Phasenlage A : B 90° + 20°
[Srﬁrsvg]ingungsfestigkeit [10 Hz-2 kHz] <100 (EN 60088-2-6)
Schockfestigkeit [m/s?] <1000 (EN 60088-2-27)
Maximale Drehzahl np, [min™] 3600
Umgebungstemperatur [°C] -30 bis +60
Schutzart IP65
Anschluss Klemmleiste im Klemmenkasten oder M12 (8-polig)
Mehrgewicht [kal siehe Seite 314

Produktbeschreibung siehe Seite 285.
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Geber-Anbauvorrichtung

Zum Anbau von kundenspezifischen Geber verschiedener Hersteller konnen die DR-Mo-
toren auf Wunsch mit verschiedenen Geber-Anbauvorrichtungen ausgerustet werden.

In der Regel werden diese Geber durch 3 Spannbratzen (Schrauben mit Exzenter-
scheiben) am Synchronflansch befestigt.

Der Geber ist nicht Bestandteil der Lieferung von SEW-EURODRIVE, er wird vom
Kunden selbst beschafft und angebaut.

Produktbeschreibung siehe Seite 285.

Geber-Anbauvorrichtung — Technische Daten

Flir Geber von
SEW-
EURODRIVE

Fiir kundenseitige
Geber

298

Geber-Anbauvorrichtung ES7A EG7A EH7A
fiir MotorbaugroBe DR. 71-132 160 — 225 315

Anbauart des Gebers wellenzentriert Hohlwelle

Ausfiihrung der Motor- 14 mm Bohrung mit M6 Wellenende
welle 10 mm Bohrung Endgewinde 38 mm X 116 mm
ES7S EG7S EH7S
. .. ES7R EG7R -
geeignet fiir Geber AS7Y AGTY AHTY
AS7TW AG7TW -

Produktbeschreibung siehe Seite 285.
MaRblatter der Motoren finden Sie auf der Seite 107 ff.

Drehstrommotor mit Geber-Anbauvorrichtung und Fremdlufter:

60599AXX
Geber-Anbauvorrichtung XVOA XV1A XV2A XV3A XV4A
fiir Motorbaugrofe DR. 71 -225
Anbauart des Gebers Flanschzentriert mit Kupplung
Ausfiihrung Geberwelle Beliebig 6 mm 10 mm 12 mm 11 mm
Zentrierung Beliebig 50 mm 50 mm 80 mm 85 mm
geeignet fiir Geber E:is%iztfﬁlt vom Kunden oder von SEW-EURODRIVE im Kundenauftrag

Produktbeschreibung siehe Seite 286.
Bitte fordern Sie bei Bedarf erforderliche Mal3blatter an.
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Fremdgeberanbau

Winscht der Kunde den Anbau seines speziellen Geber durch SEW-EURODRIVE so
stehen alle zuvor beschriebene Anbauvorrichtungen zur Verfigung.

In der Regel stellt der Kunde den Geber bei. SEW-EURODRIVE kann jedoch auch die
Beschaffung der Geber Ubernehmen, wenn die genaue Spezifikation vorliegt.

Bei Bedarf wenden Sie sich bitte an Ihren Antriebsberater von SEW-EURODRIVE.
Produktbeschreibung siehe Seite 286.
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Zusatzausfiihrungen
Motorschutz

10 Zusatzausfuhrungen
10.1 Motorschutz

Die allgemeinen Projektierungshinweise zu Schalt- und Schutzeinrichtungen der DR-
Motoren finden Sie auf Seite 29.

Berlicksichtigen Sie bei der Auswabhl bitte auch die dort aufgefiihrte Beschreibungen.

Thermischer Motorschutz mit PTC-Widerstand

Typenbezeichnung [TF

Beschreibung Der thermische Motorschutz vermeidet die Uberhitzung und damit die Zerstérung des
Motors. Der TF ist ein Drillingskaltleiter, je Motorphase ein TF.
Der TF wird in den Warmeklassen 155 (F) oder 180 (H) ausgefihrt.
Er besteht aus einem Widerstand, der mit steigender Temperatur stark ansteigt.

/TF Die Kaltleiter-Temperaturfuhler entsprechen DIN 44082.
Kontroll-Widerstandsmessung (Messgerat mit U = 2,5V oder | <1 mA):
* Messwerte normal: 20 — 500 Q
»  Warmwiderstand: > 4000 Q
Bei Nutzung des Temperaturfiihlers zur thermischen Uberwachung muss zur Aufrecht-
erhaltung einer betriebssicheren Isolation des Temperaturfihlerkreises die Auswerte-
funktion aktiviert sein. Bei Ubertemperatur muss zwingend eine thermische Schutzfunk-
tion wirksam werden.
HINWEIS

o Am Temperaturfihler TF dirfen keine Spannungen > 30 V angelegt werden!
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Nachfolgend ist die Kennlinie des TF bezogen auf die Nennansprechtemperatur (hier
TnE genannt) abgebildet.
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4000 /
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Thermischer Motorschutz mit Bimetallschalter "Offner”

Typenbezeichnung

Beschreibung

/TH

302

ITH

Der thermische Motorschutz vermeidet die Uberhitzung und damit die Zerstérung des
Motors. Die zwei héheren Warmeklasse, 155 (F) und 180 (H), werden Uberwacht. Der
TH ist eine Drillingsausfuhrung, d.h. je Motorphase ein Bimetall6ffner. Diese sind dann
in Reihe geschaltet.

Er besteht aus einem Bimetallschalter, der bei Erreichen der Schalttemperatur den Kon-
takt 6ffnet. Durch den Anschluss an eine Steuerung oder Regelung wird dann der Motor
abgeschaltet. Beim Abkihlen springt er nicht sofort wieder bei der Nennschalttempera-
tur (NST) zurlick, sondern schaltet erst nach ca. 40 K unter der NST zurlck (Ruck-
schalttemperatur RST).

Die Thermostate sind standardméaRig in Reihe geschaltet und éffnen bei Uberschreiten
der zulassigen Wicklungstemperatur. Sie kénnen in die Antriebs-Uberwachungsschleife
geschaltet werden.

ACV DCV
Spannung U [V] 250 60 24
Strom (cos( = 1.0) [A] 25 1.0 1.6
Strom (cos@ = 0.6) [A] 1.6 - -
Kontaktwiderstand max. 1 Ohm bei DC 5V /1 mA

Schaltzustand des Bimetallschalters "Offner":

A
RST NST

(1] ca. 40 K

1

|

0 TK]
62577axx

RST Ruckschalttemperatur

NST Nennschalttemperatur
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Motorschutz
Thermische Motorinformation mit KTY84 — 130
Typenbezeichnung  IKY
Beschreibung Diese Ausfuihrung erfasst kontinuierlich die Motortemperatur mit einem Halbleitersensor

zur weiteren Verarbeitung im Umrichter bzw. in der Steuerung.

Die Ausfihrung mit einem KTY stellt keinen Ersatz des normalen Motorschutzes durch
TF oder TH dar.

Erst in Zusammenarbeit mit einem Umrichter, der das thermische Modell des Motors
enthalt, kann der Umrichter + /KY auch eine Motorschutzfunktion Glbernehmen.

/KY Der Temperatursensor KTY84 — 130 erfasst kontinuierlich die Motortemperatur.
Technische Daten KTY84 — 130 |
Rot (+)
Anschluss Blau (-) ‘
Gesamtwiderstand bei 20 — 25° C 540Q <R<640Q
Prifstrom <3 mA

Typische Kennlinie des KTY:

3000
2500 /
2000 /
R[Q] 1500 yd

1000

500

-100 -50 0 50 100 150 200 250 300 350
T[°Cl
63578axx
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Thermische Motorinformation mit PT100

Typenbezeichnung

Beschreibung

/PT

IPT

Diese Ausfuhrung erfasst kontinuierlich die Motortemperatur mit einem linearen Platin-
sensor zur weiteren Verarbeitung im Umrichter bzw. in der Steuerung.

Der Platinsensor hat im Gegensatz zum Halbleitersensor KTY eine weitestgehend line-
are Kennlinie und weist eine hdhere Genauigkeit auf.

Die Ausfuihrung mit /PT stellt keinen Ersatz des normalen Motorschutzes durch /TF oder
/TH dar.

Erst in Zusammenarbeit mit einem Umrichter, der das thermische Modell des Motors
enthalt, kann der Umrichter + /PT auch eine Motorschutzfunktion tbernehmen.

Verbaut wird entweder
» 1 Sensor pro Statorpaket
» 3 Sensoren pro Statorpaket (einer pro Phase)

Der Temperatursensor PT100 erfasst kontinuierlich die Motortemperatur. Je nach Aus-
fihrung kommen ein oder drei PT100 zum Einsatz.

Technische Daten PT100
Anschluss Rot-Weiss
Widerstand bei 20 — 25 °C je

PT100 107 Q<R<110Q
Prifstrom <3mA

Kennlinie des PT100:

300

250

200

R[Q] 150 A

100

50

-100 -50 0 50 100 150 200 250
T[°C]
63692axx
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10.2 Anschlussalternativen

Integrierter Steckverbinder

Typenbezeichnung

Beschreibung

/IS

NS

Dieser 12-polige Steckverbinder ist vollkommen im Klemmenkasten integriert, ersetzt
die Klemmenplatte und ist eine Entwicklung von SEW-EURODRIVE aus dem Jahre
1993. Die erfolgreiche Marktplatzierung wird im DR-Motorbaukasten fortgesetzt.

Die Stern- oder Dreieckschaltung wird durch eine Wechselklemmbrucke realisiert, de-
ren eine Seite die notwendigen Brlcken fur die Sternschaltung und auf den anderen
Seite die drei Briicken flr die Dreieckschaltung enthalt, jeweils deutlich markiert. Diese
Brucke ist im Lieferumfang enthalten.

Die 12 Kontakte des IS werden in der Regel verwendet flir
* 6 mal Motorwicklung,

* 4 mal Bremse,

» 2 mal Hilfskontake (z. B. thermischer Motorschutz).

Mit der Wechselklemmbriicke kdnnen Aderquerschnitte von max. 2,5 mm? angeschlos-
sen werden, ohne diese Briicke erhoht sich der anschlieRbare Querschnitt auf 4 mmZ.
Der Leistungsbereich der 4-poligen Motoren mit IS wurde auf 7,5 kW ausgeweitet.

Integrierter Steckverbinder — Technische Daten

Steckverbinder IS

fiir Motorbaugrofe 71-132

Anzahl der Kontakte 12+ 2 X PE

Kontaktanschluss Schraubverbindung

Kontaktart Messer / Buchse

max. Spannung / (CSA) [Vacl 690 / (600)

max. Kontaktbelastung [A¢] 16

Leistungsbereich [kW] 7.5

Schutzart entsprechend der Motorschutzart (IP54, IP55, optional IP56, IP65, IP66)
Umgebungstemperatur [°C] -40 bis +40

6 Leistungskontakte werden in der Regel fiir den Wicklungsanschluss und 6 Kontakte
fur Steuerungsanschlisse genutzt (Bremse, Motorschutz).

MOQOT1 — Drehstrommotoren
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Angebaute Steckverbinder

Typenbezeichnung

Beschreibung

/AS.., /AC.., /AM..,
/AB.., /AD.., /AK..

AC..,AS.., AM.,, AB.,, AD.., AK..

Die umfangreichen Mdglichkeiten seitlich am Klemmenkasten einen Steckverbinder an-
zubauen, werden im DR-Motorbaukasten beibehalten, sowohl die Ausfihrungen mit
Ein- als auch die mit Zweibulgelverriegelung werden angeboten.

Die historisch gewachsenen Belegungen der unterschiedlichen Kontaktarten bleiben er-
halten. Den vermehrten Betrieb der Drehstrommotoren am Frequenzumrichter wird da-
durch Rechnung getragen, dass nur noch die EMV-Ausfiihrung beriicksichtigt wird.

Das Anbaugehause des Steckverbinders ist nun kein separates Teil mehr, sondern Be-
standteil des Klemmenkastens.

Der angebaute Steckverbinder basiert auf zwei Systemen der Fa. Harting.
+ HAN 10ES oder HAN 10E
*  HAN Modular mit E-, C- oder B-Modulen

Beim HAN-Modularsystem enthalten die Module eine unterschiedliche Anzahl von Kon-
takten mit unterschiedlichen Stromtragfahigkeiten.

Der Gegenstecker ist nicht im Lieferumfang von SEW-EURODRIVE enthalten.

Grundsatzlich kann man ebenfalls zwischen zwei Verriegelungsarten beim Gegen-
stecker unterscheiden.

+ 1-Bugel-Langsverriegelung,
+ 2-Bugel-Querverriegelung.

Angebaute Steckverbinder — Technische Daten
Industrie-Steckverbinder (AC.., AS.., AM.., AB.., AD.., AK..)

Technische Daten
AC.., AS..

Steckverbinder ACB.., ASB.. ACE.., ASE..

fiir MotorbaugréRe ' 71-132

Verriegelung Gegenstecker ' Zweibugel Einbugel
Steckeransicht Motorseite

Basis Steckersystem Fa. Harting, Han® EMV-Gehause 10B; Klemmenkasten: Aluminium
Anzahl der Kontakte 10

max. Kontaktbelastung [Ag] 10 X 16

PE-Anschluss 2 Kontakte am Isolierkdrper

max. Spannung / (CSA) [Vacl 500 / (600)

Kontaktanschluss AC = Crimp-Kontakte / AS = Kéfigzugfedern
Kontaktart Stift / (Buchse = Kundenseite)

Schutzart entsprechend der Motorschutzart (IP54, IP55, optional IP65)
Umgebungstemperatur [°C] -40 bis +40
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Technische Daten

AM.., AB..

Steckverbinder AMB. | AME. ABB.. \ ABE..
fiir MotorbaugroBe 71-132 71-132; 160 — 225"
Verriegelung Gegenstecker Zweibugel ‘ Einbugel Zweibugel ‘ Einbugel
a .1‘
Steckeransicht Motorseite ° o
e

Basis Steckersystem

Fa. Harting, Han® EMV-Gehause 10B; Klemmenkasten: Aluminium

Anzahl der Kontakte 2X6 1X3+1X6

Modulart a, ¢: E-Modul; b: Leermodul a: C-Modul; b: Leermodul; c: E-Modul
max. Kontaktbelastung [Ag] 12X 16 3X36+6X16
PE-Anschluss 2 Kontakte am Gelenkrahmen

max. Spannung / (CSA) [Vacl

500 / (600)

Kontaktanschluss

Crimp-Kontakte

Kontaktart

Stift / (Buchse = Kundenseite)

Schutzart

entsprechend der Motorschutzart (IP54, IP55, optional IP65)

Umgebungstemperatur [°C]

-40 bis +40

1 mechanisch anbaubar bis BaugréfRe 225, ausschlaggebend ist der Nennstrom des Motors

Technische Daten
AD.., AK..

Steckverbinder ADB2 | ADE2 AKB.. \ AKE..
fiir MotorbaugroBe 71-132; 160 — 225" 160 — 225
Verriegelung Gegenstecker Zweibugel ‘ Einbugel Zweibugel ‘ Einbugel

00K E ([e]
Steckeransicht Motorseite ° .z .: - o ° .z

JJI O L @

Basis Steckersystem Fa. Harting, Han® EMV-Gehause 10B; Klemmenkasten: Aluminium
Anzahl der Kontakte 2X3+1X6 1X3+1X6
Modulart a, b: C-Modul; c: E-Modull a: C-Modul; b: Leermodul; c: E-Modul
max. Kontaktbelastung [A.] 6X36+6X16 3X70+6X16
PE-Anschluss 2 Kontakte am Gelenkrahmen

max. Spannung / (CSA) [Vacl

500 / (600)

Kontaktanschluss

Kontaktart
Schutzart
Umgebungstemperatur [°C]

C-Modul: Axial-Schraubverbindung
E-Modul: Crimp-Kontakte

Stift / (Buchse = Kundenseite)
entsprechend der Motorschutzart (IP54, IP55, optional IP65)
-40 bis +40

Crimp-Kontakte

1 mechanisch anbaubar bis BaugréRe 225, ausschlaggebend ist der Nennstrom des Motors
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Kontaktbelastbarkeit in Abhéngigkeit der Temperatur
Flr héhere Temperaturen als die in den Tabellen angegebenen 40 °C gelten verringerte
Stromwerte. Die folgende Grafik zeigt die zuldssige Kontaktbelastung in Abhangigkeit
der Umgebungstemperatur.

Das folgende Bild zeigt die zuldssige Kontaktbelegung in Abhangigkeit der Umge-
bungstemperatur.

lett &

100%

70% |

s e —

40 60 80 9[°C]
62618axx
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Reihenklemme mit Kédfigzugfeder
Typenbezeichnung  /KCC

Beschreibung Die traditionelle Anschlussart an den Bolzen der Klemmplatte wird bei dieser Zusatz-
ausfuhrungen ersetzt durch eine Reihenklemme.

Die Stern- oder Dreieckschaltung wird durch eine Briicke fuir die Stern- und mit drei Bri-
cken fiir die Dreieckschaltung in der Mitte der Reihenklemme realisiert. Diese vier Bri-
cken sind im Lieferumfang enthalten.

Beim Bremsmotor kénnen optional weitere Reihenklemmen den Anschluss der Bremse
gewabhrleisten.

/KCC Neben der einzigen Anschlussvariante des Motors, 6 mal Wicklung + 1 PE, stehen beim
Anschluss der Bremsmotoren zwei Alternativen zur Verfliigung.

1. Sieben Reihenklemmen, 6 mal Wicklung + 1 PE, und die Bremse wird direkt ange-
schlossen, nicht Uber die Reihenklemme.

2. Zehn Reihenklemmen, 6 mal Wicklung + 1 PE und zusatzlich drei Klemmen fir die
Bremse, vorverdrahtet dann im Klemmenkasten auf den SEW-Gleichrichter oder nur
die Klemmleiste fur die Versorgung der BE-Bremse durch einen Gleichrichter im
Schaltschrank.

Prinzipiell werden die Hilfsklemmen z. B. flir thermischen Motorschutz, separat ange-
schlossen und nicht Gber die Reihenklemme.

Reihenklemme mit Kéfigzugfeder — Technische Daten

/KCC Die Reihenklemme KCC ersetzt die konventionelle Klemmenplatte im Klemmenkasten.
Reihenklemme KCC
fiir MotorbaugroBen 71-132

Anzahl der Klemmen

6 + PE (Motor)
10 + PE (Bremsmotor)

Schaltung

Kontaktanschluss Kafigzugfeder
4 mm? starr
Aderquerschnitt (max.) 4 mmZ flexibel
2.5 mm? mit Aderendhiilse

1 X Sternbriicke oder
3 X Dreiecksbriicke
in der Mitte der Reihenklemme

max. Spannung / (CSA) [V]

AC 720 (600)

max. Belastung [Ag]

Klemme: 28 (20)
Briicke: 24 (20)

Leistungsbereich [kW]

bis 9.2

Schutzart

Entsprechend Motor IP54
optional IP55 — IP66

Umgebungstemperatur [°C]

MOQOT1 — Drehstrommotoren
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C1-Profil (VDI-Richtlinie 3643) konformer Anschluss des Elektrohdngebahnantriebs DR.80
Typenbezeichnung  /KC1

Beschreibung Die VDI-Richtlinie 3643 enthalt fir Elektrohdngebahnen ein Freifahrprofil, das so ge-

nannte C1-Profil.

Mit der Zusatzausfuihrung /KC1 erfullt auch der DR.80-Motor in den Klemmenkastenla-
gen R(0°), L(180°) und T(270°) jeweils alle Kabeleinfiihrungen (X, 1, 2, 3) diese Richtli-
nie.

Nicht notwendig, aber auch anbaubar, ist die Klemmenkastenausfuihrung beim DRS71S
und DRS71M.

/KC1 Der Klemmenkasten fiir die KC1-Zusatzausfiihrung unterscheidet sich vom Anschluss
im normalen Motor- oder Bremsmotorklemmenkasten.

Die 3 Kabeleinfihrungen sind im hohen Deckel des KC1 eingebaut.
Angeschlossen wird auf eine Reihenklemme.

» 3 Klemmen fiir die Motorleistung

» 3 Klemmen fir die Bremse

+ 2 Klemmen fur eine elektrische Zusatzausfiuihrung (z. B. fir den TF)
Der maximale anschliebare Querschnitt betragt 2,5 mm? je Klemme.

C1-Profil (VDI-Richtlinie 3643) konformer Anschluss des Elektrohdngebahnantriebs DR.80 — Technische
Daten

/KC1 Der C1-Profil-konforme Klemmenkasten KC1 mit Reihenklemme ersetzt die konventio-
nelle Klemmenplatte im Klemmenkasten des normalen DRS/DRES80 + BE, optional
auch erhaltlich am DRS71 + BE.

310

C1-Profil

fiir MotorbaugroBen

KC1
80 (71)

Anzahl der Klemmen

8 + PE (Motor + Bremsmotor)

Kontaktanschluss

Aderquerschnitt (max.)

Kafigzugfeder

2.5 mm? starr

2.3 mm? flexibel

1.5 mm< mit Aderendhlilse
Auslieferungszustand: Stern
Schaltung Wechsel der Schaltungsart durch Kunden mdglich
max. Spannung / (CSA) [V] AC 500 (600/300)
max. Belastung [Ag¢] Klemme: 24 (5/20)
Leistungsbereich [kW] bis 1.1

Schutzart

Umgebungstemperatur [°C]

Entsprechend Motor IP54
optional IP55 — IP66

-40 °C bis +60 °C
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10.3 Liiftung
Fremdiliifter
Typenbezeichnung
Beschreibung

N Standardausfuhrung

Um eine von der Motordrehzahl unabhangige Kihlung zu gewahrleisten, wird ein
Fremdlifter montiert. Bei kleinen Drehzahlen kann so dauerhaft das volle Nennmoment
abverlangt werden, ohne dass der Motor zu iberhitzen droht.

Der standardmaflige Kunststoff-Lufter auf der Motorwelle wird hierbei entfernt.
Die Kuhlwirkung entspricht mindestens der bei Eigenbeliiftung.

Die Blechhaube des Fremdliifters geht von der zylindrischen Form in die DR-typische
Achteckform Uber. Je nach Optionen des Motors wie Bremse oder Geber variiert die
Lange der Fremdlufterhaube. Ebenso die gestanzten Schlitze z. B. im Falle der Hand-
[Gftung.

Die Motoren kénnen auf Wunsch mit einem Fremdlufter ausgeristet werden. Fir netz-
betriebene Motoren im Dauerbetrieb wird normalerweise kein Fremdlifter bendtigt.
SEW-EURODRIVE empfiehlt bei folgenden Anwendungen einen Fremdlifter:

» Antriebe mit hoher Schalthaufigkeit
* Antriebe mit Zusatzschwungmasse Z (schwerer Lifter)
» Umrichterantriebe mit einem Stellbereich = 1:20

* Umrichterantriebe, die auch bei kleinen Drehzahlen oder sogar im Stillstand
Bemessungsdrehmoment erzeugen sollen

Das folgende Bild zeigt eine typische Drehzahl-Drehmoment-Kennlinie fir einen
dynamischen Umrichterantrieb, beispielsweise mit MOVIDRIVE® MDX61B mit Option
DEH11B in der Betriebsart CFC.

A3

| | v | | T .
%% ' Nege 1-4XNey ' ' " h
01651BDE
My = Bemessungsmoment des Motors 1 = mit Eigenklhlung
Mpmax = maximales Drehmoment des Motors 2 = mit Fremdkihlung
Ngck = Bemessungsdrehzahl (Eckdrehzahl) des Motors 3 =maximales Drehmoment

Liegt das Belastungsdrehmoment im Bereich 0 — ngg, oberhalb der Kurve 1, muss ein
Fremdlifter verwendet werden. Ohne Fremdlifter wird der Motor thermisch Uberlastet.
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Kombination mit
Gebern

Kombination mit
MOVIMOT®

NV

Fur 50-Hz-Netz-
frequenz, Span-
nungsbereich
230V

Der Fremdlifter V kann mit allen Gebern aus Kapitel "Zusatzausflihrung - Geber" auf

Seite 285 ff kombiniert werden.

Bitte beachten Sie eventuelle Mehrlangen des Gesamtantriebes.

Neuartig ist Kombination der Fremdlufter V mit dem MOVIMOT®. Dadurch kann das
volle Drehmoment tGber den gesamten Drehzahlstellbereich realisiert werden.

Durch eine besondere Konstruktion des Fremdliifters wird ein Teil des Kihlluftstromes
auf den Kihlkoérper des MOVIMOT® gelenkt und entfaltet dort dann seine Effektivitat.

Fremdliifter — Technische Daten

Fremdliiftertyp v
fiir MotorbaugroBe DR 7 80 90 100 112/132
1~ 1% 230 -277
Versorgungsspannung [Vacl 2 3 X200 - 290
A 3 X 346 — 500
Frequenz [Hz] 50
1~ 0.099 0.104 0.3 0.31 0.31
Stromaufnahme [Aacl A 0.095 0.09 0.34 0.35 0.33
0.046 0.045 0.19 0.19 0.18
max. Leistungsaufnahme [w] 30 29 97 100 95
Luftfordermenge [m3/h] 60 170 210 295
Umgebungstemperatur [°C] -20 bis +60
Schutzart IP66
. Klemmenstein im Klemmenkasten mit 6 M4 Bolzen
elektrischer Anschluss Anschluss 1~ mit beiliegendem Betriebskondensator Cg
max. Kabelquerschnitt [mm2] 4x15
Gewinde fiir Kabelverschraubung 1XM16 X 1.5
Mehrgewicht kg] 17 ‘ 1.9 ‘ 2.1 ‘ 2.1 DR Ne 23
Fremdluftertyp Vv
fiir MotorbaugroBe DR 160 180 200/ 225 315
1~ | 1x 230-277 1x 230-277
Versorgungsspannung [Vacl 2 3 X 200-290 3 %220 - 330
A1 3x346-500 3x380-575
Frequenz [Hz] 50
1~ 0.39 0.45 - -
Stromaufnahme [Aacl A 0.44 0.52 0.68 0.87
0.24 0.29 0.39 0.50
max. Leistungsaufnahme [W] 138 159 200 255
Luftfordermenge [m3/h] 450 780 1350 2500
Umgebungstemperatur [°C] -20 bis +60
Schutzart IP66
elektrischer Anschluss Klemmenstein im Klemmenkasten mit 6 M4 Bolzen
Anschluss 1~ mit beiliegendem Betriebskondensator Cg
max. Kabelquerschnitt [mm?] 4x15
Gewinde fiir Kabelverschraubung 1XM16 X 1.5
. DR.200: 8.5
Mehrgewicht [kgl 3.75 6.65 ‘ DR.225- 8 5 ‘ 9.65

MOT1 — Drehstrommotoren




Zusatzausfiuhrungen

Laftung
Spannungsbe-
reich DC 24 V Fremdliiftertyp \%
fiir Motorbaugréfe DR 71 80 90 100 112/132
Versorgungsspannung [Vbcl DC 24V
Stromaufnahme [A] 0.35 0.5 0.75 | 0.75/1.1 1.64
max. Leistungsaufnahme W] 10 12 14 14/19 29
Luftférdermenge [m3lh] 60 170 210 295
Umgebungstemperatur [°C] -20 bis +60
Schutzart IP66
elektrischer Anschluss Klemmenleiste
max. Kabelquerschnitt [mm2] 3x15
Gewinde fiir Kabelverschraubung 1XM16 X 1.5
. DR.112: 2.35
Mehrgewicht [kg]l 1.7 1.9 21 21 DR.132 235
Zusatzschwungmasse
/Z Um ein sanfteres Anlauf- und Bremsverhalten von netzbetriebenen Motoren zu errei-

chen, kann der Motor mit der Zusatzschwungmasse Z, dem schweren Lfter, ausgeris-
tet werden. Der Motor erhalt dadurch ein zusatzliches Massentragheitsmoment J;. Der
Normallifter wird gegen den schweren Liifter ausgetauscht, die Motormalie bleiben un-
verandert. Der Anbau ist an Motoren mit und ohne Bremse mdglich.

Beachten Sie bitte folgende Hinweise:

+ Schalthaufigkeit Uberprifen, die zuldssige Leerschalthdufigkeit Zy mit dem Faktor
0,8 multiplizieren oder Fremdlifter einsetzen.

* Motorseitig das Gesamt-Massentragheitsmoment Jges = Jyot + Jz €insetzen.
» Gegenstrom-Bremsung und Fahrt gegen Anschlag sind nicht zulassig.
» Nicht in Schwingstérke B lieferbar.
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Zusatzschwungmasse — Technische Daten
Typenbezeichnung IZ

Beschreibung Der schwere Lifter wird anstelle des Kunststoff- oder Aluminiumlifters eingesetzt. Er
erhoht die Massentragheit des Rotors und der Motor reagiert sanfter auf Beschleuni-
gungs- oder Bremsmomente.

/Z
@ JZ JMot JM t +J Masse mz
AT et [10 kgm?] [10 kgm?] [10% kgm?] Ikal
DR.71S4 4.9 26.2
21.3 1.3
DR.71M4 7.1 28.4
DR.80S4 14.9 .
80S 37.9 52.8 1.8
DR.80M4 21.5 59.4
DR. . .
90M4 100 355 135.5 3.4
DR.90L4 435 143.5
DR.100M4 135 56 191 35
DR.100L4 21
00 150 68 8 3.8
DR.100LC4 90 240
DR.112M4 14 4
200 6 346 45
DR.132S4 190 390
DR.132M4 255 555
300 6.4
DR.132MC4 340 640
DR.160S4 370 870
DR.160M4 500 450 950 7.3
DR.160MC4 590 1090
/EIT7. Der Magnetring im Lifter des Einbaugebers erhdht die Massentragheit.

Bitte berlicksichtigen Sie die Massentragheit des Magnetringlifters bei der Ermittlung
der zulassigen Schalthaufigkeit, siehe hierzu Seite 314.

. JE|7 JMot JPA JMO + JE Verhiltnis Masse Mmgj7
AT et [104kgm?] | [10%4 kgm?] | [10% kgm?] [104 kgmg] [%] [kal
DR.71S4 4.9 7.2 148

268 - 034 0.17
DR.71M4 7.1 9.4 133
DR.80S4 14.9 17.2 116
3.31 Y 007 0.21
DR.80M4 215 23.8 11
DR.90M4 35.5 456 129
DR.90L4 435 53.6 123
DR.100M4 11.44 56 1.32 66.1 118 0.43
DR.100L4 68 78.4 115
DR.100LC4 90 100 11
DR.112M4 146 160 110
DR.132S4 190 204 108
328 1566 0 48 0 0.51
DR.132M4 255 269 106
DR.132MC4 340 354 104
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Laftung

Metall-Liifter
Typenbezeichnung

Beschreibung

/AL

/AL
Der Metall-Lufter wird anstelle des Kunststoff-Lifters eingesetzt, wenn die zu erwarten-
de Umgebungstemperatur kleiner als —20 °C oder gréfRRer als +60 °C ist.

Er ist als Standard gesetzt fur die ATEX-Motoren der Kategorie 2 und 3 (/2GD und
/3GD), sobald die ATEX-Zertifizierung fur die DR-Motoren erfolgt ist.

Der Metall-Lufter wird anstelle des Kunststoff-Lifters eingesetzt, wenn die zu erwarten-
de Umgebungstemperatur kleiner als —20 °C oder gréRRer als +60 °C ist.

Er ist als Standard gesetzt fir die ATEX-Motoren der Kategorie 2 und 3 (/2GD und
/3GD), sobald die ATEX-Zertifizierung fir die DR-Motoren erfolgt ist.

Temperatur: —40 °C bis +100 °C

Der Metall-Lifter ist zwingend dann einzusetzen, wenn der zuldssige Temperaturbe-
reich des Kunststoff-Lifters von —20 °C bis +60 °C verlassen wird.

Umgebungs- -40

temperatur [°C]

Kunststoff-Lifter
Metall-Lufter

Bitte bertlcksichtigen Sie die Massentragheit des Metalllifters bei der Ermittlung der zu-
I&ssigen Schalthaufigkeit, siehe hierzu folgende Tabelle.

-20 0 20 40 60 80 100
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10 Zusatzausfiihrungen
Laftung

Metall-Liifter — Technische Daten

/AL Massentragheiten des Metall-Lifters:
Motor JaL JIMot Jpa Imot + JAL Verhdltnis | Masse mp;
[10%kgm?] | [10%kgm?] | [10%kgm? | [10 kgm?] [%] [kg]
DR.71S 4,9 7,26 148
2,69 —_— 0,33 0,18
DR.71M 7,1 9,46 133
DR.80S 14,9 18,4 124
4,50 — 0,97 0,25
DR.80M 21,4 24,9 117
DR.90M 35,4 41 116
DR.90L 43,7 49,3 113
DR.100M 6,97 56 1,32 61,6 110 0,32
DR.100L 68,3 73,9 108
DR.100LC 89,8 95,4 106
DR.112M 146 161.5 110
DR.132S 190 205.5 108
15.5 5.55 0.48
DR.132M 255 270.5 106
DR.132MC 340 355.5 105
DR.160M 450 511.2 114
61.2 5.97 0.96
DR.160MC 590 651 110
DR.180M 1110 1227 111
17 —_— 16.27 1.5
DR.180LC 1680 1797 107
DR.200L 2360 2481 105
DR.225S 2930 3051 104
121 —_—— 16.85 1.56
DR.225M 3430 3551 104
DR.225MC 4330 4451 103
DR.315K 18400 18770 102
DR.315S 22500 22870 102
370 86.47 3.48
DR.315M 27900 28270 101
DR.315L 31900 32270 101

Der Einfluss des Aluminium-LUfters sinkt, je gréRer der Motor wird.
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Schutzdach
Typenbezeichnung

Beschreibung

/C

IC

Durch das Schutzdach wird das Eindringen von Fremdkdrpern in die Lifterhaube ver-
mieden. Es wird vor allem bei senkrechten Bauformen eingesetzt.

Das Schutzdach kann an den Lufterhauben nachgerustet werden.

Die Kunststoffelemente zum Verspannen sind aus leitfahigem Kunststoff gefertigt. So-
mit sind sie auch fiir explosionsgeschutzte Antriebe zugelassen, da sie keine statische
Aufladung des Schutzdaches verursachen.

Bei Motoren in vertikaler Bauform mit Antriebswelle nach unten kénnen Flissigkeiten
und/oder Fremdkorper in die Luftaustrittséffnungen eindringen. Hierfiir bietet SEW-
EURODRIVE die Motoroption "Schutzdach C" an.

Drehstrom-Bremsmotoren in vertikaler Bauform mit Abtriebswelle nach unten missen
unbedingt mit Schutzdach C bestellt werden. Das Gleiche gilt fur Motoren in vertikaler
Bauform bei Aufstellung im Freien.

Schutzdach — Technische Daten

/C

Mehrlangen durch das Schutzdach finden Sie in den MaRblattern der Motoren auf Seite
107 ff

60596AXX
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Zusatzausfiihrungen
Laftung

Unbeliiftete Ausfiihrung

Typenbezeichnung

Beschreibung

/U, /0L

Luftfilter
Typenbezeichnung

Beschreibung

/LF

/U bzw. /OL

Ausfiihrung /U:

Diese unbeliftete Ausfiihrung wird durch Weglassen des Lifters realisiert (leere Lifter-
haube, Wellenende steht heraus).

Ausfiihrung /OL:

Bei dieser Ausfuhrung wird das B-Lagerschild verschlossen, der Lifter und die Lufter-
haube entfallen. Dies verhindert wirksam ein Eindringen von Schmutz, Wasser, etc. in
den Motor. Ebenso wird jegliches Auf- und Verwirbeln von Staub vermieden. Bauartbe-
dingt sind hier eigene Rotoren vorgesehen.

In Kombination mit der Bremse wird die Antriebswelle nicht direkt hinter dem Lager son-
dern hinter dem Mitnehmersitz abgetrennt. Die Verschlusskappe wird dann in den
Magnetkorper der Bremse eingebracht.

In beiden Zusatzausfihrungen wird der Motor / Bremsmotor nicht mehr eigengekuhit
betrieben.

Mit der verbleibenden Konvektionskiihlung darf der Motor / Bremsmotor nur noch mit ei-
ner reduzierten Belastung oder im Aussetzbetrieb genutzt werden.

In der Regel hat der unbeliiftete Motor die halbe Nennleistung der eigenbellfteten Aus-
fuhrung.

Bei Bedarf wenden Sie sich an bitte Ihren Antriebsberater von SEW-EURODRIVE.

ILF

Der Luftfilter, eine Art Fleece-Matte, wird vor das Liftergitter angebaut. Zu Reinigungs-
zwecken ist es einfach demontierbar und wieder montierbar.

Der angebaute Luftfilter vermeidet die Verwirbelung und Verteilung von Staub und sons-
tigen Partikeln mit der angesaugten Luft, sowie die Verstopfung der Kanale zwischen
den Kihlrippen durch den angesaugten Staub.

In sehr staubbelasteten Umgebungen beugt der Luftfilter einer Verschmutzung oder
Verstopfung der Kihlrippen vor.

Je nach Umfang der Belastung muss der Luftfilter gereinigt oder ersetzt werden. Auf-
grund der Individualitdt jedes Antriebs und seiner Aufstellung kdnnen keine Wartungs-
zyklen angegeben werden.
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Diagnoseeinheit Vibrationsuberwachung

Gerduschreduzierte Liifterhaube
Typenbezeichnung /LN

Beschreibung Die Gerauschreduzierung des Motors / Getriebemotors wird durch den Einsatz eines
speziellen Blechs der Lifterhaube realisiert.

Die LN-Hauben (Low Noise) sind fur die Motorgré3en DR.71 — DR.132 ohne und mit
BE-Bremse verfugbar.

Die Gerausche werden um 5 — 8 dB(A) verringert.

/LN Der Wechsel der Lifterhaube von Standard zu "Low Noise" hat keinen Einfluss auf die
Projektierung.

10.4 Diagnoseeinheit Vibrationsiiberwachung

Diagnoseeinheit

Typenbezeichnung
/DUV

Beschreibung DUV10A: Vibrationsdiagnose durch Schwingungssensor

Die Diagnoseeinheit DUV10A Uberwacht Walzlager, Verzahnungen auf Unwuchten und
mogliche Schaden und kann diese durch Schwingungsanalyse friihzeitig erkennen.

Mit diesem Gerat ist eine permanente Schwingungsuberwachung méglich. Der Zustand
oder die Schadensentwicklung kann direkt am Gerat abgelesen werden oder extern
Uber Schaltausgange visualisiert werden.

/DUV Das Gerat misst den Korperschall und berechnet daraus das Frequenzspektrum. Der
Koérperschallsensor und die Auswerteelektronik sind vollstandig in der Diagnoseeinheit
integriert.

Die Diagnoseeinheit wird tUber Befestigungssockel am Getriebe oder Motor befestigt. Je
nach den Uberwachenden Diagnoseobjekten, Getriebe-/Motortyp und Bauform wird die
Anbauposition festgelegt.

Das Geréat ermdglicht die Uberwachung von bis zu 5 unterschiedlichen Objekten oder
20 Einzelfrequenzen.

Die Diagnoseeinheit kann sowohl bei Festdrehzahl als auch bei variabler Drehzahl ein-
gesetzt werden. Bei variabler Drehzahl muf} eine 0 — 20-mA-Stromschleife oder ein Im-
pulssignal bereitgestellt werden. Die Spannungsversorgung betragt DC 24 V.

Da das Geréat je nach Einstellung und Anzahl der zu Uberwachenden Diagnoseobjekte
eine bestimmte Messzeit bei konstanter Drehzahl bendtigt, sollte bei Anwendungen bei
denen diese Zeit < 16 Sekunden ist, Ricksprache mit SEW-EURODRIVE gehalten wer-
den.
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Diagnoseeinheit Vibrationsuberwachung

Diagnoseeinheit — Technische Daten
/DUV10A

11860axx

Technische Daten Wert

Messbereich [g] +20
Frequenzbereich [Hz] 0.125 - 500
Spektrale Auflésung [Hz] 0.125 Hz
Diagnoseverfahren FFT, Hullkurven-FFT, Trendanalyse
Mindestmesszeit [s] 8.0
Drehzahlbereich [1/min] 12 — 3500
Betriebsspannung [V] 10-32
Stromaufnahme bei DC 24 V [mA] 100

Schutzklasse 1l

EMW IEC 1000-4-2/3/4/6
Uberlastfestigkeit [g] 100
Temperaturbereich [°C] -30 bis +60
Schutzart IP67

Tabelle wird auf der Folgeseite fortgesetzt

e Zink-Druckguss
Gehausematerialien »  Beschichtung auf Basis Epoxidharzlack
* Polyester-Folientastatur

M12-Steckverbinder
Pin-Belegung:
* Pin1 Versorgung (+), braun
Pin2 Schaltausgang 2 (Hauptalarm), weif}
* Pin3 Versorgung (-), blau
* Pin4 Schaltausgang 2 (Voralarm), schwarz
*  Pin5 Drehzahleingang (0 — 20 mA oder Impuls), grau

Elektrische Anschluss fiir Versor-
gung und Schaltausgang

Elektrische Anschluss fiir RS-232-
Kommunikation

Zertifikate und Standards CE, UL

M8-Steckverbindung
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Sachnummer des
Grundgeréts

Optionen fiir
DUV10A

Anbau am Motor

MaBbild

Diagnoseeinheit DUV10A: 1406 6297

Bezeichnung Bedeutung Sachnummer
DUV10A-S Parametrier-Software 1406 6300
DUV10A-K-RS-232-M8 Kabel (fur Software) 1406 6319
DUV10A-N24DC Netzteil 1406 6327
DUV10A-I Impulstester 1406 6335
DUV10A-K-M12-2m PUR Kabel mit 1 Stecker, Ladnge 2 m 1406 6343
DUV10A-K-M12-5m PUR Kabel mit 1 Stecker, Ldnge 5 m 1406 6351
DUV10A-K-M12-2m PVC Kabel mit 1 Stecker, Ladnge 2 m 1326 6209
DUV10A-K-M12-5m PVC Kabel mit 1 Stecker, Lange 5 m 1326 6217

Befestigungssockel fir Anbau der Diagnoseeinheit am Motor.

Der Befestigungssockel wird in der Gewindebohrung fiir die Tragdse angebracht.

Befestigungssockel Zuordnung zu Motor Sachnummer
M12 DR.160 — 180 1343 8425
m16 DR.200 - 225 1343 8441
- 58.2 -
- 46.4
g i
— E
Y — ! 8
4 [ S R e
1 i i
<253 <20, M5
> e®
%L
Loy ]
o 2 i
N~ Ny
= I S I
v |
<« 353
(1]
-2 02

[11 Programmiertasten

MOQOT1 — Drehstrommotoren

[2] LEDs

58351AXX

10

321



10

322

Zusatzausfiihrungen
Weitere Zusatzausflihrungen

10.5 Weitere Zusatzausfiihrungen

2. Wellenende
Typenbezeichnung
Beschreibung

72w

12W

Das 2. Wellenende ermdglicht es, an der B-Seite des Motors etwas anzubauen oder an-
zukuppeln.

Die Abmessungen des 2. Wellenendes des DR-Motors entsprechen nicht dem Markt-
standard, sondern sind in der Regel kleiner.

Die Motoren / Bremsmotoren der Motorbaureihe DR kdénnen optional mit einem 2. Wel-
lenende ausgeristet werden.

Zu beachten ist dabei, dass die Summe aus den Belastungen am 1. und 2. Wellenende
nicht die Nennleistungen Uberschreitet.

Die Axialkraft ist wie am 1. Wellenende am 2. Wellenende auf 20 % der Querkraft be-
grenzt, allerdings dirfen beide Krafte gleichzeitig bis zum Grenzwert auftreten.

Quer- und Axialkraftdiagramme finden Sie auf Seite 82 ff.
MaRblatter der Motoren finden Sie auf Seite 107 ff.

Kondenswasserbohrung

Typenbezeichnung
Beschreibung

/DH

/DH

Die Kondenswasserbohrung wird bauformabhangig an der dem Erdmittelpunkt nachst-
gelegenen Stelle am Motor angebracht, an der eine Anbringung aus fertigungstech-
nischen Grinden mdglich ist.

Die Lage der Bohrung(en) in Abhéngigkeit der Bauform wird in einem Anhang zur Mon-
tageanleitung beschrieben.

Die Kondenswasserbohrung wird bis Schutzart IP66 mit einem Verschlusselement mit
Labyrinthdichtung verschlossen. Es ist dauerhaft aktiviert. Die Schutzart IP66 bleibt ge-
wahrleistet.

Die Motoren / Bremsmotoren der Motorbaureihe DR kénnen optional mit einer Kon-
denserbohrung ausgeristet werden.

Auf Grund der Konstruktion des Verschlussstlickes ist eine Aktivierung nicht notwendig.
Die Entfernung des Verschlussstiickes ist nicht zugelassen und gefahrdet die Schutzart.

Motoren / Bremsmotoren erhalten die Kondenswasserbohrung automatisch bei den
Schutzarten IP56 und IP66.
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Weitere Zusatzausflihrungen

Verstérkte Isolation
Typenbezeichnung  [RI

Beschreibung Fir Motoren, die an Spannungen > 500 V am Frequenzumrichter betrieben werden,
empfiehlt SEW-EURODRIVE den Einsatz der verstarkten Wicklung.

Der Motor ist nur noch fiir Sternschaltung bemessen.

/RI Die Zusatzausfuhrung verstarkte Isolation wird beim Einsatz der Motoren mit Frequenz-
umrichter an Spannungen gréRer AC 500 V empfohlen.

Die Schaltungsart dieser Motoren ist nur in Stern zugelassen.

Zulassige Impulsspannungen finden Sie im Kapitel "DR-Drehstrommotor am Fremdum-
richter" auf Seite 106.

Riicklaufsperre
Typenbezeichnung IRS

Beschreibung Durch die Rucklaufsperre wird eine Drehrichtung des Motors gesperrt bzw. ausge-
schlossen. Die Sperrrichtung wird durch den Blick auf die Lifterhaube definiert.

Angabe der Sperrrichtung:
CW (Clockwise = im Uhrzeigersinn)

CCW (Counter-Clockwise = im Gegenuhrzeigersinn)

Die Rucklaufsperre wird anstelle der Bremse eingebaut.

Das Sperrmoment erreicht mindestens das zweifache Motormaximalmoment,
(Ausnahme: DRS132MC4 nur 160 %).

Ahnlich dem Montageprinzip der Bremse (integriert oder modular auf einer Reibscheibe
vormontiert) ist auch der Anbau der Ricklaufsperre verschieden.
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RS Zum Schutz von Betriebsanlagen gegen Rickwartslauf bei abgeschaltetem Motor kann
die mechanische Riicklaufsperre eingesetzt werden..

Das folgende Bild zeigt den Aufbau der Riicklaufsperre RS.

(11 [2 3]

Bremslagerschild
RS-Gehause

Klemmkorperring

60937AXX

Bitte beachten: Bei der Bestellung missen Sie den Drehsinn des Motors oder Getrie-
bemotors mit angeben.

Riicklaufsperre — Technische Daten

/RS Oberhalb der Abhebedrehzahl arbeitet die Ricklaufsperre RS wartungsfrei. Bei Betrieb
unterhalb der Abhebedrehzahl halten Sie bitte Riicksprache mit SEW-EURODRIVE.

Nennsperr-

Abhebedrehzahl

Motorbau- . . Umgebungs-
groRen m&n::]nt der Kﬁ;:\n?nliorper Maximaldrehzahl temperatur
71 95 890
80 130 860
90/100 370 750

5000
112/132 490 730 .

-40 °C bis +60 °C

160 700 700
180 1400 610
200 /225 2500 400 4500
315 6300 320 4000

324
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Stromisolierte Walzldger
Typenbezeichnung  INIB

Beschreibung Fir die Motorbaugréf3e 315 sind die B-Lager 6319-J-C3 bzw. 6322-J-C3 in stromisolier-
ter Ausfuhrung lieferbar. SEW-EURODRIVE empfiehlt diese Lager beim Betrieb des
Motors am Frequenzumrichter.

Motoren mit Nachschmiereinrichtung
Typenbezeichnung  INS

Beschreibung Standardmafig werden Motoren der Baugrofie 315 und verstarktem A-Lager (/ERF) mit
Nachschmiereinrichtung ausgeliefert.

Die Nachschmiereinrichtung wird fiir Motoren in vertikaler Bauform oder bei dauerhaften
Drehzahlen iber 1800 1/min oder erhéhter Umgebungstemperatur tiber 60°C empfoh-
len.

Bei Getriebemotoren sind wenige Ubersetzungen nur mit verstarktem A-Lager lieferbar.
Diese Ubersetzungen sind in der Drehzahl-Leistungs-Ubersicht besonders gekenn-
zeichnet und die Nachschmiereinrichtung ist im Preis bertcksichtigt.
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