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Indicaciones generales
Estructura de las notas de seguridad

1 Indicaciones generales
1.1  Estructura de las notas de seguridad

Pictograma

>

Las notas de seguridad en este manual estan estructuradas del siguiente modo:

A iPALABRA DE SENAL!

Tipo del peligro y su fuente.
Posible(s) consecuencia(s) si no se respeta.
» Medida(s) para la prevencion del peligro.

Pictograma

Ejemplo:

>

Palabra de senal Significado Consecuencias si no
se respeta

0 iPELIGRO! Advierte de un peligro inminente | Lesiones graves o fatales

A jADVERTENCIA! | Posible situacion peligrosa Lesiones graves o fatales
Peligro general
/A \ 0 iPRECAUCION! | Posible situacién peligrosa Lesiones leves
Peligro especifico,
p. €j. electrocucion
jALTO! Posibles dafios materiales Dafios en el sistema de accionamiento o

STOP

en su entorno

1

NOTA Indicacién o consejo util.
Facilita el manejo del sistema
de accionamiento.

1.2 Derechos de reclamacioén en caso de defectos

Atenerse a la documentacion es el requisito previo para que no surjan problemas y para
el cumplimiento de posibles derechos de reclamacion en caso de defectos del producto.
Lea el manual antes de utilizar el equipo.

Cercidérese de que los responsables de la instalacion o de operacién, asi como las
personas que trabajan en el equipo bajo responsabilidad propia tienen acceso al
manual en estado legible.

1.3  Exclusion de responsabilidad

Atenerse a la documentacion de MOVIDRIVE® / MOVITRAC® es el requisito
previo basico para el funcionamiento seguro y para alcanzar las propiedades del
producto y las caracteristicas de rendimiento. SEW-EURODRIVE no asume ninguna
responsabilidad por los danos personales, materiales o patrimoniales que se produzcan
por la no observacién de las instrucciones de funcionamiento. La responsabilidad por
deficiencias materiales queda excluida en tales casos.
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Notas de seguridad
Otros documentos validos

2
2.1

2.2

2.3

2.4

2.5

Notas de seguridad
Otros documentos validos

+ iSoélo se permite a electricistas especializados con la formacion adecuada en
prevencion de accidentes realizar trabajos de instalacion y puesta en
funcionamiento observando siempre la siguiente documentacion!

— Instrucciones de funcionamiento "MOVIDRIVE® MDX60B/61B"
— Instrucciones de funcionamiento "MOVITRAC® B"

+ Lea atentamente estas indicaciones antes de comenzar la instalacion y la puesta en
marcha de la opcion DFE32B.

+ Atenerse a la documentacion es el requisito previo para un servicio sin problemas,
lo contrario anula los derechos de reclamacion de la garantia.

Notas generales de seguridad para los sistemas de bus

Se pone a su disposicién un sistema de comunicaciéon que posibilita adaptar en gran
medida el variador vectorial MOVIDRIVE® a las condiciones de la instalacién. Como en
todos los sistemas de bus existe el riesgo de una modificacion de los parametros no
visible desde el exterior (en relaciéon al aparato), lo que conllevaria también una
modificacién del comportamiento del aparato. Esto puede ocasionar un
comportamiento inesperado (no descontrolado) del sistema.

Funciones de seguridad

Los convertidores MOVIDRIVE® MDX60B/61B y MOVITRAC® B no pueden cumplir
funciones de seguridad sin disponer de sistemas de seguridad superiores. Utilice
sistemas de seguridad de orden superior para garantizar la proteccion de las maquinas
y de las personas.

Asegurese de que para aplicaciones de seguridad se tenga en cuenta la informacion
contenida en los siguientes documentos.

- Desconexion de seguridad para MOVIDRIVE® / MOVITRAC® B

En las aplicaciones de seguridad sélo pueden utilizarse componentes que hayan sido
suministrados por SEW-EURODRIVE expresamente para esa version.

Aplicaciones de elevacion

MOVIDRIVE® MDX60B/61B y MOVITRAC® B no pueden ser empleados en
aplicaciones de elevacién como dispositivos de seguridad.

Utilice como dispositivos de seguridad sistemas de vigilancia o dispositivos mecanicos
de proteccion a fin de evitar posibles dafios personales y materiales.

Nombres de productos y marcas

Las marcas y nombres de productos mencionados en este manual son marcas
comerciales o marcas comerciales registradas de sus respectivos propietarios.
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2 Notas de seguridad
Tratamiento de residuos

2.6 Tratamiento de residuos

Observe las normativas nacionales vigentes
@ Si fuese preciso, elimine por separado las distintas piezas de conformidad con su
composicién y las prescripciones nacionales vigentes, como por ejemplo:
+ Desperdicios electrénicos
* Plastico
* Chapa
* Cobre
etc.
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Introduccién
Contenido de este manual

3
3.1

3.2

3.3

3.31

Introduccion
Contenido de este manual

El presente manual de usuario describe:

» El montaje de la tarjeta opcional DFE32B PROFINET IO en el variador vectorial
MOVIDRIVE® MDX61B.

» La utilizacién de la tarjeta opcional DFE32B PROFINET 1O en el convertidor de
frecuencia MOVITRAC® B y en la carcasa de la puerta de acceso UOH11B.

+ La puesta en marcha del MOVIDRIVE® en el sistema de bus de campo PROFINET.
* La puesta en marcha del MOVITRAC® B en la puerta de acceso PROFINET.

» La configuraciéon del PROFINET mediante archivos GSD

- El funcionamiento de MOVITOOLS®-MotionStudio a través de PROFINET.

» Diagnostico a través de un servidor web integrado

Bibliografia adicional

Para el enlace sencillo y eficiente del MOVIDRIVE® / MOVITRAC® B al sistema de bus
de campo PROFINET IO, deberia solicitar, ademas de este manual de usuario, la
siguiente bibliografia sobre el tema bus de campo:

- Manual del perfil del bus de campo para MOVIDRIVE®
« Manual de sistema de MOVITRAC® B / MOVIDRIVE® B

En el manual del perfil de la unidad del bus de campo MOVIDRIVE® y en el manual de
sistema para MOVITRAC® B se describen, ademas de los parametros del bus de
campo y su codificacién, los mas diversos conceptos de control y posibilidades de
aplicacion en forma de pequefos ejemplos.

El manual "Perfil de la unidad del bus de campo" MOVIDRIVE® contiene un listado de
todos los parametros del variador vectorial, que pueden ser leidos o escritos mediante
las distintas interfaces de comunicacién, como p. ej. bus de sistema, RS-485 y también
mediante la interface del bus de campo.

Propiedades

El variador vectorial MOVIDRIVE® MDX61B y el convertidor de frecuencia
MOVITRAC® B posibilitan con la opcion DFE32B PROFINET IO, gracias a sus
interfaces de bus de campo universales, la conexiéon a sistemas de automatizacion
superiores mediante el PROFINET IO.

MOVIDRIVE® B, MOVITRAC® B y PROFINET

El comportamiento del convertidor en el que se basa el funcionamiento del PROFINET,
el llamado perfil de la unidad, no depende del bus de campo y esta por tanto
estandarizado. Como usuario se le ofrece con ello la posibilidad de desarrollar
aplicaciones de accionamiento independientes del bus de campo. De este modo, el
cambio a otro sistema de bus, como p. ej. DeviceNet (opcion DFD), resulta muy facil.
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Introduccion
Propiedades

3.3.2 Acceso a toda la informacion

A través de la interface PROFINET, el MOVIDRIVE® MDX61B y el MOVITRAC® B le
ofrece un acceso digital a todos los parametros y funciones de accionamiento. El control
del variador vectorial se realiza mediante los datos de proceso rapidos vy ciclicos. Por
medio de este canal de datos de proceso tiene la posibilidad no solo de especificar los
valores de consigna, como p. €j. consigna de velocidad, tiempo de integracion para
aceleracion/deceleracion, etc., sino también de activar distintas funciones de
accionamiento, como p. €j. habilitacién, bloqueo del regulador, parada normal, parada
rapida, etc. Sin embargo, mediante este canal puede también al mismo tiempo
consultar valores reales del variador vectorial, como p. €j. velocidad real, corriente,
estado de la unidad, numero de anomalia o también sefiales de referencia.

3.3.3 Funciones de control

3.3.4 Diagnéstico

La utilizacién de un sistema de bus de campo requiere funciones de control adicionales
para la tecnologia de los accionamientos, como p. ej. el control temporal del bus
de campo (tiempo de desbordamiento del bus de campo) o también conceptos de
parada rapida. Puede ajustar, por ejemplo, las funciones de control del
MOVIDRIVE® / MOVITRAC® a su aplicacion. De este modo podra determinar, p. €j.,
qué reaccion de fallo del variador vectorial debe activarse en caso de fallo del bus. Para
muchas aplicaciones sera adecuada una parada rapida, pero también puede congelar
los ultimos valores de consigna, de modo que el accionamiento siga funcionando con
los ultimos valores de consigna validos (p. ej. cinta transportadora). Puesto que la
funcionalidad de las bornas de control también esta garantizada en el funcionamiento
con bus de campo, podra seguir realizando conceptos de parada rapida independientes
del bus de campo por medio de las bornas del variador vectorial.

Para la puesta en marcha y el mantenimiento, el variador vectorial MOVIDRIVE® y el
convertidor de frecuencia MOVITRAC® B le ofrecen numerosas posibilidades de
diagnéstico. Con el monitor integrado del bus de campo podra por ejemplo controlar
tanto los valores de consigna enviados por el control superior como los valores reales.
El servidor web integrado posibilita el acceso a valores de diagndstico con un
navegador estandar.

3.3.5 Monitor del bus de campo

Con él obtendra una gran cantidad de informacién adicional sobre el estado de la
interface de bus de campo. La funcién de monitor del bus de campo le ofrece junto con
el software para PC MOVITOOLS®-MotionStudio una cémoda posibilidad de
diagnéstico que posibilita tanto el ajuste de parametros de accionamiento (incluidos los
parametros del bus de campo) como una consulta detallada de la informacién sobre el
estado del bus de campo y de las unidades.
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Indicaciones de montaje e instalacion
Montaje de la tarjeta opcional DFE32B en MOVIDRIVE® MDX61B

4 Indicaciones de montaje e instalacién

A lo largo de este capitulo recibira indicaciones para el montaje y la instalacién de la
tarjeta opcional DFE32B PROFINET 10 en MOVIDRIVE® MDX61B, MOVITRAC® B y
la carcasa de la puerta de acceso UOH11B.

4.1 Montaje de la tarjeta opcional DFE32B en MOVIDRIVE® MDX61B

INDICACIONES

* El montaje y desmontaje de tarjetas opcionales en MOVIDRIVE® MDX61B
tamano 0 sélo debe ser efectuado por SEW-EURODRIVE.

°® * El montaje y desmontaje de tarjetas opcionales por parte del usuario sélo es
1 posible en MOVIDRIVE® MDX61B tamaiios 1 a 6.
e La tarjeta opcional DFE32B PROFINET IO debe conectarse al zécalo del bus

de campo [1].

* Utilice para el cableado unicamente conectores y cables admisibles para
PROFINET IO.

62179AXX

Manual — Interface de bus de campo DFE32B PROFINET 10

11



12

Indicaciones de montaje e instalacion
Montaje de la tarjeta opcional DFE32B en MOVIDRIVE® MDX61B

411 Antes de empezar

Tenga en cuenta las siguientes indicaciones antes de empezar con el montaje o
desmontaje de la tarjeta opcional:

Desconecte el convertidor de la alimentacion de tensién. Desconecte la
alimentacion de 24 V¢ y la tension de red.

Tome las medidas necesarias de proteccién frente a carga electrostatica
(mufiequera conductora, calzado conductor, etc.) antes de tocar la tarjeta.

Retire la consola y la cubierta frontal antes del montaje de la tarjeta opcional
(— Instrucciones de funcionamiento MOVIDRIVE® MDX60B/61B, Cap. "Instalacién™).

Después del montaje de la tarjeta opcional coloque de nuevo la consola y la
cubierta frontal (— Instrucciones de funcionamiento MOVIDRIVE® MDX60B/61B,
Cap. "Instalacién").

Deje la tarjeta opcional en su embalaje original, y saquela s6lo en el momento en
que la vaya a montar.

Sujete la tarjeta opcional sélo por el borde de la placa de circuito impreso. No toque
ninguno de los componentes electrénicos.
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Indicaciones de montaje e instalacion 4
Montaje de la tarjeta opcional DFE32B en MOVIDRIVE® MDX61B

4.1.2 Principal modo de proceder para montaje y desmontaje de una tarjeta opcional (MDX61B,
tamanos 1 - 6)

60039AXX

1. Suelte ambos tornillos de sujecién en el soporte de la tarjeta opcional. Retire del
z6calo el soporte de la tarjeta opcional con cuidado y sin inclinarlo.

2. En el soporte de la tarjeta opcional, retire los 2 tornillos de sujecion de la chapa
protectora negra. Retire la chapa protectora negra.

3. Coloque y ajuste la tarjeta opcional en el soporte de la tarjeta opcional con los
3 tornillos de sujecién en las perforaciones correspondientes.

4. Coloque el soporte, con la tarjeta opcional ya montada, en el zécalo ejerciendo una
ligera presion. Fije de nuevo el soporte de la tarjeta opcional con ambos tornillos de
sujecion.

5. Para desmontar la tarjeta opcional, proceda siguiendo el orden inverso.
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Indicaciones de montaje e instalacion

Instalacion de la tarjeta opcional DFE32B en MOVITRAC® B

4.2 Instalacién de Ia tarjeta opcional DFE32B en MOVITRAC® B

INDICACIONES

El MOVITRAC® B no precisa un estado especial del firmware.

1 +  El montaje y desmontaje de las tarjetas opcionales para MOVITRAC® B solo debe
ser efectuado por SEW-EURODRIVE.

4.21 Conexion bus de sistema (SBus 1) entre un MOVITRAC® B y la opcién DFE32B

DFE 32B
S1 [E]ron
BUS
ON E FAULT
OFF
FSC11B
X45| X46

T FERREER :|
S N
f e

Def IP[CH]

(Ni=1]

0 1
PROFINET 10

o

N— |
On
OH

®
[
i

X12'] § X26
'k | 1|2|3|4|5|6|7
3
p : DR
DC 24V 6 !
_T l2avio z
GND e
61633AXX
X46 X26 Asignacion de bornas
X46:1 X26:1 SC11 SBus +, CAN alto
X46:2 X26:2 SC12 SBus —, CAN bajo
X46:3 X26:3 GND, CAN GND
X46:7 X26:7 24 Ve
X12 Asignacion de bornas
X12:8 Entrada +24 V¢
X12:9 GND Potencial de referencia de las entradas binarias

Para facilitar el cableado, es posible alimentar la opcion DFE32B con 24 V de tension

continua desde X46.7 del MOVITRAC® B hasta X26.7.

Cuando se realiza la alimentacion de la opcion DFE32B mediante MOVITRAC®B, es preciso
alimentar el MOVITRAC® B con 24 V de tensién continua en las bornas X12.8 y X12.9.

Active en la opcién FSC11B la resistencia de terminacion del bus de sistema (S1 = ON).
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Instalacion de la tarjeta opcional DFE32B en MOVITRAC® B

4.2.2 Conexion bus de sistema (SBus 1) entre varios aparatos MOVITRAC® B

DC 24V

24V 10
GND

MOVITRAC® B
DFE 32B
S1 ERUN
on @85
OFF
FSC11B
X45] X46 E

L EELERR
T e

X
N

CoNoaRwN—S J%
———————————————————————————/ /————————————————————————————T\
[ H
{
|
{
LT

De,xt:
PROF\(N)ETIO
QOH1
QH2
MOVITRAC® B
X24
S1
X26 ON
1|2|3|4|5|6|7 OFF
-1,
| FSC11B
X45] X46
H|L|J_ 1|2|3|4|5|6|7

,,,,,,,,,,,

MOVITRAC® B

S1

FSC118B
X45] _X46
H|L|J_ 1|2|3|4|5|6|7

61635AXX

MOVITRAC® B DFE32B a través de la carcasa de la puerta
de acceso UOH11B

X46 Asignacion de bornas X26 Asignacion de bornas

X46:1 SC11 (bus de sistema alto, entrante) | X26:1 SC11 SBus +, CAN alto

X46:2 SC12 (bus de sistema bajo, entrante) | X26:2 SC12 SBus —, CAN bajo

X46:3 GND (referencia del bus del sistema) | X26:3 GND, CAN GND

X46:4 SC21 (bus de sistema alto, saliente)

X46:5 SC22 (bus de sistema bajo, saliente)

X46:6 GND (referencia del bus del sistema)

X46:7 24 Ve X26:7 24 Ve

X12 Asignacion de bornas

X12:8 Entrada +24 V¢

X12:9 GND Potencial de referencia de las entradas binarias
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Indicaciones de montaje e instalacion
Instalacion de la tarjeta opcional DFE32B en MOVITRAC® B

Tenga en cuenta los siguientes aspectos:

Utilice un cable de cobre apantallado de 2x2 conductores trenzados por pares (cable
de transmisidon de datos con pantalla de malla de cobre). Coloque la pantalla a
ambos lados con una gran superficie de contacto en la borna electrénica de
apantallado del MOVITRAC® B y conecte adicionalmente los extremos del
apantallado a GND. El cable debera cumplir la siguiente especificacion:

— Seccion del conductor 0,25 mm? (AWG18) .... 0,75 mm?2 (AWG23)
— Resistencia especifica 120 Q a 1 MHz
— Capacitancia < 40 pF/m a 1 kHz

Son adecuados los cables CAN o DeviceNet

La longitud total de cable permitida depende de la velocidad de transmisién en
baudios ajustada del SBus:

— 250 kbaudios: 160 m
— 500 kbaudios: 80 m
— 1000 kbaudios: 40 m

Conecte al final de la conexion del bus de sistema la resistencia de terminacién de
dicho bus (S1 = ON). Desconecte en las otras unidades la resistencia de terminacién
(S1 = OFF). La puerta de acceso DFE32B debe estar siempre al comienzo o al final
de la conexién del bus de sistema y dispone de una resistencia de terminacién
instalada de forma fija.

INDICACIONES

Entre los equipos conectados mediante el SBus no debe producirse ninguna
diferencia de potencial. Evite las diferencias de potencial tomando las medidas
necesarias, por ejemplo, mediante la conexién de las masas de los equipos con un
cable separado.

No esta permitido establecer un cableado punto a punto.
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Instalacién de la puerta de acceso DFE32B/UOH11B

4.3 Instalacion de la puerta de acceso DFE32B/UOH11B

La siguiente figura muestra la conexién de la opcion DFE32B a través de la carcasa de
la puerta de acceso UOH11B:X26.

NOTA
o « El'montaje y desmontaje de las tarjetas opcionales en la carcasa de la puerta de
1 acceso UOH11B solo debe ser efectuado por SEW-EURODRIVE.
UOH11B
ERUN

BUS
FAULT

Def IP[CW]

As[cm]

0 1
PROFINET 10

o

S |
Ot
O+

SEW Drive

il T
SC11 Bus de sistema +, CAN high ——_— bt | ‘ T

SC12 Bus de sistema -, CAN low : DC+24 v
GND, CAN GND |, j GND

61636AES

Carcasa de la puerta de acceso UOH11B

X26 Asignacion de bornas

X26:1 SC11 Bus del sistema +, CAN alto
X26:2 SC12 Bus del sistema -, CAN bajo
X26:3 GND, CAN GND

X26:4 Reservado

X26:5 Reservado

X26:6 GND, CAN GND

X26:7 24 Ve

La carcasa de la puerta de acceso cuenta con una alimentacion de 24 V¢, conectada
a X26.

Conecte al final de la conexidn del bus de sistema la resistencia de terminacién de dicho
bus.
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Indicaciones de montaje e instalacion
Conexion y descripcion de bornas de la opcion DFE32B

4.4 Conexion y descripcion de bornas de la opcion DFE32B
N° de referencia Opcidn interface de bus de campo PROFINET 10 tipo DFE32B: 1821 345 6

INDICACIONES
o » La opcion "Interface de bus de campo DFE32B PROFINET IO" es uUnicamente
1 posible en combinacién con el MOVIDRIVE® MDX61B, no con el MDX60B.
» Debe conectar la opcion DFE32B en el zécalo del bus de campo.
Vista frontal Descripcién Interruptor Funcién
DFE32B P DIP
DFE 32B
|i| RUN LED RUN Muestra el estado actual de la DFE32B.
BUS (rojo/amarillo/verde)
FAULT -
LED BUS FAULT Muestra el estado de la conexion PROFINET IO.
(rojo/amarillo/verde)
X30: Conexion Ethernet
J_ LED Link (verde)
g LED Activity (amarillo)
X
-
X32: Conexién Ethernet
~ _| LED Link (verde)
Q2 LED Activity (amarillo)
-
Interruptor DIP AS Autoajuste para el servicio de puerta de acceso
Def IP| L1 DEF IP Resetea los parametros de direccién a los siguientes valores por
AS|[m defecto:
0 1 « Direccion IP: 192.168.10.4
PROFINET IO . Mascara de subred: 255.255.255.0
* Puerta de acceso: 1.0.0.0
O *  Nombre de la unidad PROFINET: PNETDeviceName_MACID
N—
61630AXX
Vista frontal de
MOVITRAC® B, Descripcion Funcién
DFE32B y UOH11B
O LED H1 (rojo) Fallo del sistema (s6lo para el funcionamiento como puerta de acceso)
H1
LED H2 (verde Reservado
O H2 ( )
Terminal X X24 Interface RS485 para el diagndstico mediante PC y MOVITOOLS®-
X24 MotionStudio (sélo aplicable a MOVITRAC® B)
58129axx
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4.5 Asignacioén de contactos

Utilice conectores enchufables RJ45 prefabricados, apantallados conforme a
IEC 11801 edicion 2.0, categoria 5.

6] 311201

N

w

54174AXX
Fig. 1: Asignacioén de contactos del conector enchufable RJ45

A = Vista desde la parte anterior

B = Vista desde la parte posterior
[1] Pin 1 TX+ transmisién, positivo
[2] Pin 2 TX- transmisién, negativo
[3] Pin 3 RX+ recepcion, positivo
[6] Pin 6 RX- recepcion, negativo

Conexién MOVIDRIVE® B / MOVITRAC® B / Ethernet

Para la conexion de la DFE32B, conecte la interface Ethernet X30 6 X32 (conector
enchufable RJ45) con un cable apantallado de pares trenzados conforme a la
categoria 5, clase D segun IEC 11801 edicion 2.0. El switch integrado le ayudara a
efectuar esta topologia de linea.

INDICACIONES

+ Conforme a IEC 802.3, la longitud de cable maxima para 10/100 Mbaudios
Ethernet (10BaseT / 100BaseT), p. €j. entre DFE32B y switch, es de 100 m.

PY « En PROFINET IO se utilizan tramas Ethernet priorizadas a través del VLAN con la
1 identificacion de trama 8892, para el intercambio de datos en tiempo real.
Para ello se precisan redes conmutadas. Los switches deben soportar la

priorizacién. El uso de hubs no es admisible. La transmisién de datos se lleva a
cabo en duplex completo con 100 MBit. Encontrara informacion detallada respecto
al cableado en la publicacion "Installation Guideline PROFINET" que es editada
por la organizacion de usuarios de PROFINET.
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Apantallamiento y tendido del cable de bus

4.6 Apantallamiento y tendido del cable de bus
Utilice inicamente cable apantallado y elementos de conexién que cumplan también los
requisitos de la categoria 5, clase D conforme a IEC 11801 edicién 2.0.

Un apantallado adecuado del cable del bus atenua las interferencias eléctricas que
pueden surgir en los entornos industriales. Con las medidas que a continuacién se
sefialan podra obtener el mejor apantallado:

* Apriete manualmente los tornillos de sujecion de los conectores, los modulos y los
cables de conexion equipotencial.

« Utilice exclusivamente conectores con carcasa metalica o metalizada.

+ Conecte el apantallado al conector con una superficie de contacto lo mas amplia
posible.

» Coloque el apantallado del cable del bus en ambos extremos.

* No tienda los cables de seial y los cables del bus paralelos a los cables de potencia
(cables del motor); en lugar de ello, tiéndalos por canales de cables separados.

* En los entornos industriales, utilice bandejas para cables metalicas y conectadas a
tierra.

+ Tienda el cable de sefial y la conexion equipotencial correspondiente separados por
una distancia minima y por el recorrido mas corto posible.

» Evite prolongar los cables del bus mediante conectores de enchufe.
+ Tienda los cables del bus cerca de las superficies de tierra existentes.

{ALTO!

En caso de producirse oscilaciones en el potencial de tierra, puede fluir una corriente
compensatoria por el apantallado conectado a ambos lados y al potencial de tierra
(PE). En ese caso, asegurese de que existe una conexion equipotencial suficiente, de
acuerdo con la normativa correspondiente de la VDE (Asociacién de Electrotécnicos
Alemanes).
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Direccionamiento TCP/IP y subredes

4.7 Direccionamiento TCP/IP y subredes

Introduccion

Direccioén IP

Clases de red

Mascara de
subred

Los ajustes de la direccion del protocolo IP se realizan mediante los siguientes
parametros

* Direccion IP
* Mascara de subred
» Puerta de acceso estandar

Para ajustar correctamente estos parametros, se explicaran en este capitulo los
mecanismos de direccionamiento y la subdivision de las redes IP en subredes.

La direccion IP es un valor de 32 bits que identifica de forma inequivoca una unidad
dentro de la red. Una direccion IP se representa mediante cuatro cifras decimales
separadas entre si mediante puntos.

Ejemplo: 192.168.10.4

Cada una de las cifras decimales representa un byte (= 8 bits) de la direccion y también
puede representarse de forma binaria (— siguiente tabla).

Byte 1 Byte 2 Byte 3 Byte 4

11000000 10101000 00001010 00000100

La direccién IP estd formada por una direcciéon de red y una direccion de unidad
(— siguiente tabla).

Direccion de red Direccion de unidad

192.168.10 4

La clase de red y la mascara de subred determinan la parte de la direccién IP que
especifica la red y la parte que identifica a la unidad.

Las direcciones de unidades compuestas unicamente por ceros o unos (binario) no
estan permitidas ya que representan a la red en si 0 a una direccién de difusion.

El primer byte de la direccién IP determina la clase de red y con ello la division en
direccion de red y direccion de unidad.

Rango de valores i i6
9 Clase de red Dlreccmn de red completa Significado

Byte 1 (Ejemplo)

0..127 A 10.1.22.3 10 = Direccién de red
1.22.3 = Direccion de unidad

128 ... 191 B 172.16.52.4 172.16 = Direccion de red
52.4 = Direccion de unidad

192 ... 223 C 192.168.10.4 192.168.10 = Direccion de red
4 = Direccién de unidad

Esta division no es suficiente para muchas redes. Estas utilizan adicionalmente una
mascara de subred ajustable de forma explicita.

Con una mascara de subred es posible subdividir las clases de red de forma alin mas
precisa. Al igual que la direccion IP, la mascara de subred se representa mediante
cuatro cifras decimales separadas entre si mediante puntos. Cada numero decimal
representa un byte.

Ejemplo: 2565.255.255.128

Cada una de las cifras decimales representa un byte (= 8 bits) de la mascara de subred
y también puede representarse de forma binaria (— siguiente tabla).

Byte 1 Byte 2 Byte 3 Byte 4

11111111 11111111 1111111 10000000
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Puerta de acceso

estandar

Indicaciones de montaje e instalacion
Direccionamiento TCP/IP y subredes

Al escribir la direccion IP y la mascara de subred una debajo de la otra, puede observar
que, en la representacion binaria de la mascara de subred, todos los unos determinan
la parte correspondiente a la direccidn de red y todos los ceros identifican la direccion

de la unidad (— siguiente tabla).

Byte 1 Byte 2 Byte 3 Byte 4
decimal 192 168 10 128
Direccion IP
binario 11000000 10101000 00001010 10000000
Mascara de decimal 255 255 255 128
subred binario 11111111 11111111 11111111 10000000

La red de clase C con la direccion 192.168.10. se subdivide mediante la mascara de
subred 255.255.255.128. Se generan dos redes con las direcciones 192.168.10.0 y
192.168.10.128.

Las direcciones de unidades permitidas en ambas redes son:
+ 192.168.10.1 ... 192.168.10.126
* 192.168.10.129 ... 192.168.10.254

Las unidades de red determinan, mediante la conexién Idgica de la direcciéon IP y la
mascara de subred, si un participante en la comunicacién se encuentra en la propia red
0 en una red ajena. Si el participante en la comunicacién se encuentra en otra red, se
activa la puerta de acceso estandar.

La puerta de acceso estandar se activa también mediante una direccion de 32 bits.
La direccion de 32 bits se representa mediante cuatro cifras decimales separadas entre
si mediante puntos.

Ejemplo: 192.168.10.1

La puerta de acceso estandar establece la conexion con otras redes. De esta forma,
una unidad de red que quiera comunicarse con otra unidad puede realizar la conexion
l6gica entre la direccion IP y la mascara de subred para decidir de esta forma si la
unidad buscada se encuentra en la propia red. En caso contrario, activa la puerta de
acceso estandar (Router) que debe encontrarse en la propia red. La puerta de acceso
estandar se encarga entonces de la retransmision de los paquetes de datos.
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4.8 Ajustar mediante DCP los parametros de direccién IP

Primera puesta
en marcha

Resetear los
parametros de
direccion IP

Los parametros de direccion IP son predeterminados en PROFINET IO mediante el
protocolo "DCP" (Discovery and Configuration Protocol). DCP funciona con nombres de
unidad (Device Name). EI nombre de unidad identifica inequivocamente una unidad
PROFINET IO en la red. Se da a conocer con el PROFINET |O-Controller (control)
durante la planificacion de proyecto de la unidad y del mismo modo se ajusta mediante
el software de planificacién de proyecto en el PROFINET 10-Device. Con ayuda del
nombre de unidad, el controlador identifica la unidad durante el arranque y transmite los
parametros de direccion IP pertinentes. Con ello ya no son necesarios ajustes
directamente en el esclavo. El procedimiento general se describe en el capitulo
"Planificacién con PROFINET" en base al ejemplo de SIMATIC STEP 7 (— apartado
"Asignacion del nombre de unidad PROFINET").

Sino se conocen los parametros de direccion IP y si no se puede acceder al convertidor
con la interface serie o con el teclado DBG60B, puede resetear los parametros de
direccion IP a su valor por defecto con el interruptor DIP "Def IP".

De ese modo se coloca la opcién DFE32B en los siguientes valores por defecto:
» Direccion IP: 192.168.10.4

» Mascara de subred: 255.255.255.0

» Puerta de acceso por defecto: 1.0.0.0

* Nombre de aparato PROFINET: PNETDeviceName_MACID

Proceda en este orden para resetear los parametros de direccién IP a sus valores por
defecto:

+ Desconecte la tension de red y la tension de alimentacion de 24 V.
* Ponga en "1" el interruptor DIP "Def IP" en la opciéon DFE32B.
* Vuelva a conectar la tension de red y la tension de alimentacion de 24 V.

+ Espere hasta que la opcion DFE32B esté inicializada. Lo reconocera por el LED
verde "Run".

Ahora puede acceder al convertidor a través de la direccién IP 192.168.10.4.
Para ajustar nuevos parametros de direccién IP, proceda del siguiente modo:

* Arranque un navegador web y active la pagina principal de la opcion DFE32B
o arranque MOVITOOLS® MotionStudio.

* Ajuste los parametros de direccion deseados.
* Ponga en "0" el interruptor DIP "Def IP" en la opcién DFE32B.

* Los nuevos parametros de direcciéon se aceptan después de desconectar y volver
a conectar la unidad.
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4.9
491

Indicaciones de montaje e instalacion
Modo de proceder tras el cambio de unidades

Modo de proceder tras el cambio de unidades
Cambio de unidades MOVIDRIVE® B
Al insertar la tarjeta de memoria del MOVIDRIVE® B cambiado en el nuevo

MOVIDRIVE® B, la unidad nueva es reconocida sin medidas adicionales por el
PROFINET IO-Controller.

NOTA

Si no inserta la tarjeta de memoria del MOVIDRIVE® B cambiado en el nuevo
MOVIDRIVE® B, tiene que efectuar una puesta en marcha completa del convertidor o
cargar el juego de parametros guardado en el nuevo MOVIDRIVE® B. Ademas, debe
volver a asignar el nombre de la unidad PROFINET IO disponible mediante el software
de planificacién de proyecto. Proceda tal y como durante la primera puesta en marcha
(— capitulo "Planificacién con PROFINET®“).

Si s6lo se cambia la opcion DFE32B, no es necesario tomar otras medidas.

4.9.2 Cambio de unidades MOVITRAC® B / puerta de acceso

Solamente valido para el cambio de unidades MOVITRAC® B con opcion de bus de
campo: Debe cargar el juego de parametros guardado en el nuevo MOVITRAC® B
o efectuar una puesta en marcha completa del convertidor (— Instrucciones de
funcionamiento MOVITRAC® B).

Debe volver a asignar el nombre de la unidad PROFINET 1O disponible mediante el
software de planificacion de proyecto. Proceda tal y como durante la primera puesta
en marcha (— capitulo "Planificacién con PROFINET").

Antes del Autoajuste, compruebe los parametros P884 Velocidad de transmision
en baudios SBus 'y P831 Reaccién al tiempo de desbordamiento del bus de campo.
La velocidad de transmision en baudios de la unidad conectada a SBus debe
coincidir con la velocidad SBus de la puerta de acceso (DFE32B). Utilice para ello el
arbol de parametros de la puerta de acceso en MOVITOOLS® MotionStudio.

Active ahora la funcion Autoajuste. Para ello, ponga en "1" el interruptor DIP "AS" en
la opcién DFE32B.
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4.10 Indicaciones de funcionamiento de la opcion DFE32B

4.10.1 LEDs PROFINET

La tarjeta opcional DFE32B presenta dos diodos luminosos que indican el estado actual

de la DFE32B y del sistema PROFINET.

[@] RUN

BUS

LED RUN

DFE32B

FAULT

61629AXX

El LED RUN sefializa el funcionamiento correcto de la electronica del bus.

Estado del
LED RUN

Causa del fallo

Subsanacion del fallo

Verde .

Hardware DFE32B OK. -
Buen funcionamiento

Apagado .

DFE32B no esta listo para el
funcionamiento.

Rojo .

Error en el hardware DFE32B

Verde
intermitente

Amarillo
intermitente

Amarillo

Conectar de nuevo la unidad. En caso de
producirse repetidamente este fallo consulte
al servicio de SEW.

Hardware de DFE32B no
arranca.

Conectar de nuevo la unidad. Ajustar los
parametros de direccion IP predeterminados
con el interruptor DIP "DEF IP". En caso de
producirse repetidamente este fallo consulte
al servicio de SEW.

Conectar de nuevo la unidad. En caso de
producirse repetidamente este fallo consulte
al servicio de SEW.

LED BUS-FAULT

ElI LED BUS FAULT indica el estado de PROFINET.

Estado del LED
BUS-FAULT

Causa del fallo

Subsanacion del fallo

Apagado

* Launidad PROFINET IO se
encuentra intercambiando datos
con el controlador PROFINET 10
(Data-Exchange)

Verde
intermitente
Verdelrojo
intermitente

* Lacomprobacion de la intermitencia
durante la planificacion de
proyectos del controlador
PROFINET IO se ha activado para
localizar 6pticamente la unidad.

Rojo

* Se ha interrumpido la conexién con
el controlador PROFINET 10.

* Launidad PROFINET-IO no detecta
ningun vinculo

* Interrupcion del bus

» El controlador PROFINET IO esta
fuera de servicio

*  Compruebe la conexion PROFINET de
la opcién DFE32B

« Compruebe el cableado de la red
PROFINET

*  Compruebe el controlador PROFINET 10

Amarillo
Amarillo
intermitente

* Se hainsertado un médulo no
admitido en la configuracién de
hardware de STEP 7.

» Active la configuraciéon de hardware de
STEP 7 (ONLINE) y analice los estados
de médulo de los z6calos de la unidad
PROFINET IO.
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LED Link/Activity  Los dos LED Link (verde) y Activity (amarillo) integrados en los conectores eléctricos
enchufables RJ45 (X30, X32) muestran el estado de la conexion Ethernet.

o
R =
LED "Link" _
LED "Activity" —
AN
K|
61880AXX
LED / estado Significado
Link / verde Existe una conexion Ethernet.
Link / apagado No existe ninguna conexién Ethernet.
Activity / amarillo En este instante tiene lugar un intercambio de datos a través de Ethernet.
INDICACIONES
°® » Dado que el firmware de la tarjeta opcional DFE32B necesita aprox. 10 segundos
1 para su inicializacion, durante ese tiempo se mostrara el estado "0" (el convertidor
no esta preparado) en el display de 7 segmentos del MOVIDRIVE®.
* EILED Run de la tarjeta opcional DFE32B se ilumina en verde.

4.10.2 LED de puerta de acceso

Los LED H1 y H2 sefalizan el estado de comunicacion en el funcionamiento de la

puerta de acceso.

H1

H2

X24

ﬁoo

58129axx
LED H1 fallo del sistema (rojo) Sélo para el funcionamiento como puerta de acceso
Estado Estado Descripcion
Rojo Fallo del sistema Puerta de acceso no configurada o uno de los
accionamientos esta inactivo
Apagado SBus ok Configuracion de puerta de acceso correcta
Parpadea Bus scan Comprobacion del bus por parte de la puerta de
acceso
INDICACIONES
o » EILED H2 (verde) esta reservado por el momento.
1 + EIl terminal X X24 es la interface RS485 para el diagnoéstico mediante PC vy
MOVITOOLS® MotionStudio.
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Planificacion con PROFINET —

Planificacion del controlador PROFINET 10 ====

5 Planificacion con PROFINET

Este capitulo describe como puede planificar y poner en marcha los convertidores
MOVIDRIVE® B y MOVITRAC B / puerta de acceso con la opcion DFE32B. Para la
planificacion de DFE32B con MOVIDRIVE® B 0 en MOVITRAC® B se utiliza el siguiente
archivo GSD:

GSDML-V2.1-SEW-DFE-DFS-2Ports-jjjjmmtt.xml

Este archivo GSD contiene la descripcion de la unidad para el funcionamiento de la
opcién DFE32B montada en MOVIDRIVE® B o como puerta de acceso del bus de
campo para MOVITRAC® B.

5.1 Planificacion del controlador PROFINET 10

Inicializacion del
archivo GSD

A lo largo de este capitulo se describe la planificacién de MOVIDRIVE® B o
MOVITRAC® B con PROFINET con el archivo actual GSD(ML). La planificacion se
describe a titulo de ejemplo con el software de planificacién SIMATIC Manager con una
SIMATIC CPU 315F 2 PN/DP.

* Inicie STEP 7 HWKONFIG y seleccione en el Menu [Extras] el punto del menu
[Install new GSD file].

+ Seleccione en el dialogo siguiente el archivo "GSDML-V2.1-SEW-DFE-DFS-2Ports-
JJJIMMTT.xml". del CD "Software ROM 7". "JJJIMMTT" (YYYYMMDD) representa
la fecha del archivo. Puede navegar al directorio deseado con el botén "Browse".
Confirme su seleccion con [OK].

A continuaciéon encontrard la conexion DFE32B de SEW-PROFINET-IO en
[Additional Field Devices]/ [Drives]/ [SEW] / [DFE/DFS(2Ports)].

NOTA

La edicion actual del archivo GSD también se puede descargar en la pagina web de
SEW (www.sew-eurodrive.com) bajo el titulo "Software".
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5.1.1 Asignacién del nombre de unidad PROFINET

El procedimiento general se explica con un ejemplo de SIMATIC STEP 7.

» Seleccione en STEP7 HWKONFIG el punto del menu [Target system] / [Ethernet] /
[Edit Ethernet Node].

Edit Ethernet Node x|

— Ethernet node

MNodes accessible online

MALC address: Browse... |

~ Set IP configuration |

11727AEN

» Haga clic sobre “Browse”. Aparece un resumen de todas las unidades PROFINET
10 alas que puede acceder en linea con su herramienta de planificacién de proyecto
(— figura siguiente).

[2] (3] 4]

Browse Network - § Nodes

Start | IP addresz | MAC address | Device type | Device name
10371126 00-0E-BC-BC-AF-53  57-300CP CP-3431
Stop | 10371125 Q0-0E-3C-84-Ca-77  57-300 prio
10371130 00-0F-B9-FF-FF-E0  SEW-MTH-.. MTM-PH-StandR...
10371128 00-0F-B9-FF-FF-48  SEW-MTH-.. MTF-PM-Rackst..
W' Fast search 10371129 00-0F-B9-FF-FF-46  SEW-MTH-.. MTF-Rallenbahnl
OO-0F-E9-00-09-42  SEwW-MOx...  PHETDeviceMame
10371132 00-0F-B5-FF-FF-38  SEW-DFE-.. Gateway-DFE3ZB
10371127 Q0-0E-BC-BC-D7-25  SCALAMCE...  switch-restd?

Flazh | il | ﬂ

MAC address: 00-0F-53-00-03-42

Cancel | Help |

62340AEN

+ Seleccione la unidad deseada. La unidad de SEW aparecera bajo tipo de unidad [3]
como "SEW-MDX61B+DFE32B". El nombre de la unidad [4] esta puesto ex fabrica
en "PNETDeviceName" y sera adaptado por usted a sus condiciones de sistema.
Varios MDX61B se pueden diferenciar por las direcciones MAC [2] visualizadas. La
direccion MAC [2] se encuentra adherida a la opcion DFE32B. Utilice el botén [Flash]
[1] para hacer que el LED de estado de la DFE32B seleccionada emita luz
intermitente verde con el fin de comprobar su seleccion.
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(5]

[4]

x
— Ethermet node
Modes acceszible onling
MAC address: 00-0F-£9-00-09-42 Browse... | [6]
e |
—Set IF canfiguration
 Use IP parameters
IP addrezs:
AderEss |1|:I'3'?1'1E|8 ™ Do not uze router
Subnet magk: |255.255.252.EI &+ |se router
Address: |1 03681 [71

" Obtain IP address from a DHCP server

— ldentified by
= Client ID

WAL address

" Device name

Client 1D:

[8] —+—— A&ssign IP Configuration |
—Aszigh device name
[2] —— Device name: Conveper-Left Azzign Mame | [8]
JE e |
— Reszet to factary settings
Reset I| [9]

62330AEN

[1] | Botén "Close"

[2] | Campo de entrada "Device name"

[3] | Botdon "Assign IP configuration”.

[4] | Campo de entrada "Subnet mask"

[5] | Campo de entrada "IP Address"

[6] | Botén "Browse"

[7]1 | Campo de entrada "Router Address"

[8] | Botén "Assign name"

[9] | Botén "Reset"

* Introduzca el nombre de la unidad en el campo "Device name" [2] y haga clic en el
botdn [Assign Name] [8]. EI nombre de la unidad se transmite ahora a la unidad y se

guarda alli. Puede tener hasta 255 caracteres.
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* Asigne una direccion IP [5] y una mascara de subred [4], asi como una direccion de
enrutador [7], si fuera preciso. Haga clic en el boton [Assign IP configuration] [3].

NOTA

El 10-Controller no debe estar todavia en el intercambio de datos ciclico con los
I0-Devices.

» Haga clica nuevamente en el botén [Browse] [6] para comprobar si fueron adoptados
los ajustes.

Pulse el botén [Close] [1].

* Con el boton [Reset] [9] puede restablecer online el nombre de unidad de la
DFE32B. A continuacion habra que reiniciar la tarjeta opcional DFE32B.

5.1.2 Planificacion de la conexion PROFINET para MOVIDRIVE® B

Creacion de un
proyecto nuevo

Inicie el SIMATIC Manager y cree un proyecto nuevo. Seleccione su tipo de control e
inserte los médulos deseados. Particularmente utiles son los médulos OB82, OB86
y OB122.

El médulo OB82 asegura que el control no pasa a “STOP” en caso de las llamadas
alarmas de diagndstico. El médulo OB86 indica el fallo de periferia descentralizada.
El médulo OB122 es activado si el control no puede acceder a los datos de una unidad
de la periferia descentralizada. Esto puede ocurrir, por ejemplo, si la DFE32B esta lista
para el funcionamiento mas tarde que el control.

» Inicie STEP 7 HWKONFIG y seleccione en el cuadro de control el zécalo PN-IO.

* |Inserte a través del menu contextual de la tecla de ratdon derecha un sistema
PROFINET IO. Al hacerlo, asigne una direccion IP para el PROFINET 10-Controller.
Inserte con el botén [Ethernet] un subsistema PROFINET nuevo.

» Abra [PROFINET IO]/ [Additional Field Devices]/ [Drives] / [SEW]/[DFE/DFS(2Ports)] [1]
en el catalogo de hardware.

i HW Config - [STMATIC 300{1) (Confiquration) -- MESTOTDOEL] B =B =]
*Swuun Ect Irsert PLC  View Optons  Window Help = 2] =]

D s-8 & & R =R

= o=
S FROFIBUSII] DF master sysem | | | B [ ﬂﬂ
= Erofle  [Standerd =l
[ Eﬂ':g;:ir'z S 14 Gl o (51 MOVIC| g 111 MGS o] @I ’. 1) Sonsos system =
=3 AT (. u [ ] bR =) [— I 5 [ SIMADTH
= o T -29‘! o & - I of % ) SIMATIC
S %] SIMODANVE
P 3431 # ] SIMOREG
DIB/DO 4 A0 54 Ethwesnet]1 | PROFINET 05 ystem [100) # [ SIMOVERT
T T # [ SINAMICS
= % SIPOS
(11 MTF FIMTS . .
=l o Ilwulrll m :“lll'\l!ur # ] Switching Devices
B e || B s - PROFIBUS P
E K EE | = PROFINET 10
=1 Additional Field Deviess

w2 MDEol ;[q T =3 Drives
DFEL = HB‘IF.Ill:: = 3 SEW
& = = [ DFEAFS Zpans— 3 [1]
+ [ Gobeway DFEIZE V10

¥ g MDETB+DFE28 vio— 3 [2]
+

MI=EIB+DFS218 W10
MD=E1B+DFS228 V1.0 e

= 1 g MOWEIB+DFE12E
|;| L3 =11 MOVIFIT
+ MOVIFIT Classic V1.0
E MOVIFIT Techrodogy 1.0 Ll

62334AEN
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Arrastre la entrada "MDX61B+DFE32B" [2] con el raton al sistema PROFINET
I0/sistema y asigne el nombre de estacion PROFINET.

Este nombre debe ser idéntico al de la unidad PROFINET ajustada en la tarjeta
DFE32B.

Borre la entrada de la ranura 2 para que pueda tener lugar la planificacion de la
aplicacion. Seleccione la configuracion de datos de proceso necesaria para su
aplicacion.

Introduzca las direcciones /O o periféricas para las anchuras de datos planificadas
y guarde la configuracion.

Para la planificacion con PROFINET se utiliza el modelo de ranura. Para ello, a cada
ranura (zécalo) se asigna una interface de comunicacién DFE32B.

E MOE1B+DFE32E V1.0
------ I Slaot not uged (1
EI l:l SlotZ: PD Channel ———12)
e 01 process data word
----- 02 process data words
----- 03 process data words
----- 04 process data words
----- 05 process data words
----- 0B process data words
----- 07 process data words
----- 03 process data words
----- 09 process data words
- 10 process data words

62335AEN

Ranura 1: debe tener asignado Slot not used [1]

Ranura 2: PD Channel [2] Numero de datos de proceso que se intercambian
ciclicamente entre PROFINET 10-Controller y PROFINET 10-Device.

Amplie su programa de usuario incorporando el intercambio de datos con las nuevas
unidades.

La transmision de datos de proceso se efectia de modo coherente. SFC14 y SFC15
se pueden utilizar para la transmision de datos de proceso.
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-_—
Configuracién Tras la configuracion de los distintos z6calos (ranuras), la unidad recién insertada debe
de unidad configurarse con mas ajustes. Haciendo doble clic en el simbolo de la nueva unidad se

abre el siguiente didlogo.

[2]
Properties - Option-DFE32B x|
[1]—General I 0 C.'r'del
Short dezcription: Option-DFE 328
PROFIMET 10 option DFE32E for MD=ETE (2 ports] ﬂ
Order no.:
Farnily: SEW
[3] Device name ICon\reyer-Left
GSD file: GSDMLA2.1-5Ew-DFE-DFS-2Ports-2007 0205, <ml
Change Releaze Mumber. .. |
—Mode / PN [0 system
Device number: 5 = |PROFINET-I0-Gystem [100]
IP address: 10.3.71.158 Ethernet... I 4]
¥ dszign | P address via |0 contraller
Comment:
ak. | Cancel | Help |
62255AEN

[1] | Ficha "General"
[2] | Ficha "lIO Cycle"
[3] | Campo de entrada "Device name"
[4] | Botén "Ethernet”

» En laficha "General" [1] debe introducir en el campo de entrada "Device Name" [3]
el nombre de unidad asignado previamente. Preste atencion al uso de mayusculas
y minusculas.
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» Para introducir la direccion IP previamente asignada (— figura siguiente), en el
campo "Node / PN 10 System" haga clic en el boton [Ethernet] [4].

Properties - Ethernet interface Option-DFE32B 5[

General Parameters |

IP address: 10.3.71.198 "{*_at_ewa&'
UG net usereuter
Subnet mask: |255.285.252.0
% Use rauter
Addess:  |10.3581
Subrniet:

--- hot networked - New,, I

Froperties... I

[elete |

oK Cancel | Hep |

11728AEN

* En la ficha "lIO Cycle" [2] puede ajustar el tiempo de actualizaciéon con el que se
actualizaran los datos de proceso de la unidad. La opcion DFE32B, montada en
MOVIDRIVE® B, admite un tiempo de actualizacién minimo de 2 ms (— figura

siguiente).
xq
Generdl 10 Cycke |
Undate time: | P | s
Mumber of accepted update cycles with mizsing 10 data 3 "l
‘wf atchdog time: 6.000 me

11729AEN
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==== Planificacion del controlador PROFINET IO

Inicio del control

Cargue la planificacion en SIMATIC S7 e inicie el médulo. Los LEDs de fallo del control
deberian apagarse ahora.

Los LEDs de la opciéon DFE32B deben tener los siguientes estados:
+ LED RUN: Se ilumina en verde

+ LED BUS FAULT: Apagado

» LEDs Link y Activity: Parpadeantes

En caso de que esto no ocurra, compruebe la planificacion de proyecto, particularmente
el nombre de la unidad y la direccion IP de la unidad.
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Ejemplo de
planificacién de
la configuracion
de datos de
proyecto de
MOVIDRIVE® B

En este ejemplo debe tener lugar el posicionamiento del accionamiento mediante
MOVIDRIVE® B. Para ello se puede utilizar el médulo de aplicaciéon "Posicionamiento
ampliado via bus".

A través de seis datos de proceso se intercambia la informacién entre el PLC y el

convertidor.
Salid
10-Controller, aidas -
: -
p- ¢j. PLC Entradas

10-Device,

p. €j. variador
vectorial

6 datos de salida de proceso 2>

L5 o i f Edi

7 e 7 e e

< 6 datos de entrada de proceso

62347AES

La siguiente figura muestra el ajuste de parametros PROFINET correspondiente.

::rl'ﬁ'l:l.'-nllu [SIMATIC 300{1 ) { Configuration) — MESTOTDOKU] _lgl- !l

By Seation €t dnset PLC Wew Options Window Hep —|®| x|
INEed & a|ee da De|E W

- 2

PROFIBLIS(| D mastersystzm (|| ot | Elﬂ

T T Brofle.  [Standaid El

1-|]G:J.u 151 Mo g (161 MOs - in?l Y BROFINET 1D al

‘ DER 21 =1 ] Additional Fisld Desices
D
B2 SEw

Ethemraet(1} PROFINE T 0 Syshem [100)

-

IFELE
|="“'1'
ai o

T
o | o

ﬁﬂl[ﬂw

EHI) DFEADFS (2 poris)
] Gateway DFEZ2B V1.0
M6 B-DFE S8 V1.0
[d st ot uses
= j SkotZ: FD Charnel

3] MOEEIBDFSFIE VI D
Gl MD=61 B+ DFS 228 VA0
=gy MONEBDFE1ZE

Slal Moduls Ord=t Humber | Address | 0 addeess Disgn... | C... I EHI MOVIFIT

i Lamvpard s e o T aaraaniT et
! S ot s’ SR 1]

2 06 puocess data wonds 262 293 |Me. 253 SEW

01 process data wond

102 process dals wonds
03 process dats words
104 process data wonds
105 process data vionds
0B process dals wonds
07 process data words
08 process data wond:
09 process dala wonds
10 pracess dala woids

1o

Prass FL ko get Hela,

PROFINET |0 oplion DFEA2E for MDKG1E (2 paiz]
GEDMLAYZ1-SEW DFE-DFS  2Pore-20070205, 2ml

i

iy
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==== Planificacion del controlador PROFINET IO

5.1.3 Planificacién de MOVITRAC® B o puerta de acceso con opcion DFE32B

Informacion Para poder definir el tipo y la cantidad de datos de entrada y salida utilizados para la

general transmision, el 10-Controller debe transmitir al convertidor una configuracion
PROFINET determinada. Para ello existe la posibilidad de controlar los accionamientos
mediante datos de proceso, asi como de leer y escribir todos los parametros de la
interface de bus de campo de forma aciclica.

La figura siguiente ofrece una representacion esquematica del intercambio de datos
entre la unidad de automatizacién (IO-Controller), la interface de bus de campo
(IO-Device) y un convertidor con canal de datos de proceso.

-
10 Controller
Cycic OUT Data
| Param | FD
] Param [ PD

Cydic N Dara

MOVITRAC® B

62258AXX
Configuracion La interface PROFINET posibilita diferentes configuraciones para el intercambio de
de los datos de datos entre el IO-Controller y el 10-Device. Las configuraciones vienen determinadas
proceso por la anchura de los datos de proceso, que por defecto para convertidores SEW son

de 3 palabras de datos de proceso. A continuacién, la interface de bus de campo
distribuye las palabras de datos de proceso a las distintas unidades. La interface
PROFINET acepta 1x3 a 8x3 palabras de datos de proceso.

NOTA

1 A una unidad conectada al SBus se le asignan siempre 3 datos de proceso.
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5.1.4 Planificacion de la conexiéon PROFINET para MOVITRAC® B

Creacion de un
proyecto nuevo

Inicie el SIMATIC Manager y cree un proyecto nuevo. Seleccione su tipo de control e
inserte los médulos deseados. Particularmente Utiles son los médulos OB82, OB86 y
OB122.

El médulo OB82 asegura que el control no pasa a “STOP” en caso de las llamadas
alarmas de diagndstico. El médulo OB86 indica el fallo de periferia descentralizada.
El médulo OB122 es activado si el control no puede acceder a los datos de una unidad
de la periferia descentralizada. Esto puede ocurrir, por ejemplo, si la DFE32B esta lista
para el funcionamiento mas tarde que el control.

Inicie STEP 7 HWKONFIG y seleccione en el cuadro de control el zécalo
PROFINET-IO.

Inserte a través del menu contextual de la tecla de raton derecha un sistema
PROFINET 1O. Al hacerlo, asigne una direccion IP para el PROFINET 10-Controller.
Inserte con el botén [Ethernet] un subsistema PROFINET nuevo.

Abra el catalogo de hardware [PROFINET 10] / [Additional Field Devices] / [Drives] /
[SEW] / [DFE/DFS(2Ports)] [1].

L.l HW Config - [SIMATIC 300{1) (Configuration) -- MESTOTDOEL] =10 x|
* Station Edit [resert PLC  Visw Opbons  Window  Help =& =
Dok e 8 8 &% 0 k@53 W
= oz
un EROFIBUSIT] DF mastei grateen | || Einct [ .._rlﬂ
= Frofike  [Standerd =l
CPU 315F-2 PH/DP . . o A
8 REres =14 Gatewd RO E;:-'j-;q‘[ w161 M5 .nn:" T L) Gensor sysiem =]
= EhLD l l'_ [} = ) = % [ SIMADTH
Ll =5 e & - o %) SIMATIC
e %] SIMODANVE
CF 3431 % SIMOREG
[ e Ty Ethveniet|1k PROFIMET -10-System [100) % SIMOVERT
T T ¥ SINAMICS
— % SIPOS
(11 MTF FIMTS . .
;l o Iﬂuvlm Ll :“llll\nur # | Swarching Devicss
B e || B e PROFIBUS P
= 8% PROFINET IO
- = Addiional Field Devioss
a2 MOkl R MTM =1 {3 Drives
[OFE1 26 = HOWIFIT = [ SEW
w JE_ 5 3 DFE/DFS (2 pats———— [ 1]
¥ [ Gabeway DFEI28 VA0 —[2]
+ MD=EIB+DFEX2E V1.0
MI=EIR+DFS 2B VIO
MD=EIR+DFS228 V1.0 e
= 1 g MOEIB+DFE12E
g 1 E =1 1 MOVIAT
+ E MOMIFIT Claszsic ¥1.0
| Am | i1 UR @ MOVIAIT Techrmlogr V1.0 o

62338AEN

Arrastre la entrada "Gateway DFE32B" [2] con el ratén al sistema PROFINET
I0/sistema y asigne el nombre de estacion PROFINET.

Este nombre debe ser idéntico al de la unidad PROFINET ajustada en la tarjeta
DFE32B.

El convertidor conectado a la puerta de acceso se representa en PROFINET a partir
de la ranura 2. Segun el numero de convertidores conectados, borre las entradas de
las ranuras correspondientes (p. €j. ranura 2 a ranura 7 para una configuracion de
5 convertidores).

Arrastre la entrada "AS 1 Drive (1x3PD)" hasta las ranuras libres.

Introduzca las direcciones 1/O o periféricas para los accionamientos configurados y
guarde la configuracion.
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Para la planificacion con PROFINET se utiliza el modelo de ranura. Para ello, a cada
ranura (z6calo) se asigna una interface de bus de campo DFE32B. La siguiente
divisiéon se utiliza en la funcién de puerta de acceso de la DFE32B.

=-gg Gateway DFE32B V1.0
Slot not used
=] Slot2-9: ONE module per drive
AS 1 Drive (1x3PD)

11731AEN

La ranura 1 no se utiliza por el momento. Las ranuras 2 a 9 estan ocupadas con
canales de datos de proceso para unidades conectadas, con 3 datos de proceso por
accionamiento.

* Amplie su programa de usuario incorporando el intercambio de datos con las nuevas
unidades.

+ Latransmision de datos de proceso se efectia de modo coherente. SFC14 y SFC15
se pueden utilizar para la transmision de datos de proceso.
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Configuraciéon de  Tras la configuracion de los distintos zdcalos (ranuras), la unidad recién insertada debe
unidad configurarse con mas ajustes. Haciendo doble clic en el simbolo de la nueva unidad se
abre el siguiente didlogo.

(1]

(3]

Properties - Gateway-DFE12B |

General I 10 Eyclel

(2]

Shart description: Gateway-DFE12B
PROFIMET 10 gateway DFE12E for Movitrac B [2 ports] ;I
Order no.:
Family: SEW
Device name Gateway-MOVITRACE
GED file: GSDMLA21-5EW -DFE-DFS-2Ports-20070205. 2ml

Change Release Number. .. |

—Mode / PM 0 spstem

Device number. [ d |PROFINETA0-System [100]

IP address: 10.3.71.132 Ethemet... I [4

¥ fssign P address via 00 contraller

Comment:

=
-

ak | Cancel | Help |

62336AEN

Q|

Ficha "General"

[2]

Ficha "IO Cycle"

[31

Campo de entrada "Device name"

[4]

Botén "Ethernet"

En la ficha "General" [1] debe introducir en el campo de entrada "Device Name" [3]
el nombre de unidad asignado previamente. Preste atencion al uso de mayusculas
y minusculas.
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Properties - Ethernet interface Gateway-DFE3Z2B ﬁl

Para introducir la direccion IP previamente asignada (— figura siguiente), en el

campo "Node / PN 10 System" haga clic en el boton [Ethernet] [4].

General  Parameters |

IP address:

Subnet mask:

Subnet:

| 255.255.252.0

3 ateway
T Do not use router
% Lzerouter
Addiess: |10 3681

Cancel |  Hep |

11732AEN

En la ficha "IO Cycle" [2] puede ajustar el tiempo de actualizacion con el que se
actualizaran los datos de proceso de la unidad. La opcion DFE32B, montada en
MOVITRAC® B, admite como puerta de acceso un tiempo de actualizacion minimo
de 4 ms (— figura siguiente).

x
Geneial 10 Cycle |
Update time: 4,000 | ms
Number of accapted update cycles with missing 10 data |3 'I
12.000 ms

Watchdog time:

11733AEN
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Inicio del control Cargue la planificacion en SIMATIC S7 e inicie el médulo. Los LEDs de fallo del control
deberian apagarse ahora.

Los LEDs de la opciéon DFE32B deben tener los siguientes estados:
+ LED RUN: Se ilumina en verde

+ LED BUS FAULT: Apagado

» LEDs Link y Activity: Parpadeantes

En caso de que esto no ocurra, compruebe la planificacion de proyecto, particularmente
el nombre de la unidad y la direccion IP de la unidad.

Ejemplo de En este ejemplo deben ponerse en marcha 8 convertidores de frecuencia MOVITRAC®
aplicacion B con velocidad variable. A través de 3 datos de proceso por convertidor se intercambia
la informacién entre el PLC y los distintos convertidores.

1.

| FIELDBUS

— MOMITRACYEB
with integrated fieldbus gateway

SEW systern bus {SBus)

T
MOVITRACT B
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La siguiente figura muestra el ajuste de parametros PROFINET correspondiente.
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5.2

Autoajuste para el servicio de puerta de acceso

Con la funcion de Autoajuste, se puede poner en marcha la DFE32B como puerta de
acceso sin necesidad de un PC. Esta se activa mediante el interruptor DIP Autoajuste
(véase el capitulo "Instalacion de la puerta de acceso DFE32B / UOH11B" en la pagina 17).

NOTA

Cuando se conecta el Autoajuste del interruptor DIP, la funcién se ejecuta una Unica
vez. Después, el interruptor DIP de autoajuste debe permanecer conectado.

Desconectandolo y volviéndolo a conectar, se puede ejecutar de nuevo la funcién.

Lo primero que hace la DFE32B es buscar los variadores vectoriales en el SBus
colocado debajo; la busqueda se sefaliza mediante un parpadeo breve del LED H1
(fallo del sistema). En los variadores vectoriales deben ajustarse direcciones de SBus
diferentes (P813). Recomendamos asignar las direcciones en secuencia ascendente a
partir de la direccién 1 en funcion de la asignacién de los convertidores en el armario de
conexiones. La imagen de proceso del lado del bus de campo se amplia 3 palabras por
cada variador vectorial detectado.

En el caso de no haber detectado ningun variador vectorial, el LED H1 permanece
encendido. Como maximo, se toman en consideracién 8 variadores vectoriales.
La siguiente figura muestra la imagen de proceso para 3 variadores vectoriales con
3 palabras cada uno para los datos de salida y de entrada de proceso.

Después de la busqueda, la DFE32B intercambia de forma ciclica con cada uno de los
variadores vectoriales conectados 3 palabras de datos de proceso. Los datos de salida
de proceso se recogen por el bus de campo, se reparten en bloques de 3 elementos
y se envian. Los variadores vectoriales leen los datos de entrada de proceso,
los agrupan y los transmiten al maestro del bus de campo.

El tiempo de ciclo de la comunicacién SBus precisa de 2 ms por unidad, con una
velocidad de transmisién en baudios SBus de 500 kBit/s sin accesos de ingenieria
adicionales.

Para una aplicacion con 8 convertidores conectados al SBus, el tiempo de ciclo para la
actualizacion de los datos de proceso es por tanto de 8 x 2 ms = 16 ms.

NOTA

Vuelva a efectuar el autoajuste en los siguientes casos, ya que la DFE32B guarda
estos valores una vez por autoajuste. Para ello, todas las unidades instaladas en el
SBus deben estar activadas. Al mismo tiempo, las asignaciones de los datos de
proceso de los variadores vectoriales conectados tampoco se deben modificar
dindmicamente tras el Autoajuste.

* En caso de que cambie la ocupacion de datos de proceso de los variadores
vectoriales conectados a la DFE32B.

« En caso de haber modificado la direccion SBus de una de las unidades
conectadas.

« En caso de agregar o eliminar otras unidades.
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El siguiente grafico muestra el intercambio de datos entre el PLC, la opcién DFE32B y
el convertidor.
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5.3 Ajuste del variador vectorial MOVIDRIVE® MDX61B
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Para controlar el variador vectorial mediante PROFINET debera conmutarse
previamente a fuente de control (P101) y fuente de valor de consigna (P100) = BUS DE
CAMPO. Con el ajuste a BUS DE CAMPO, los pardmetros del variador vectorial se
ajustan a la aceptacion del valor de consigna del PROFINET. A continuacion, el
variador vectorial MOVIDRIVE® reacciona a los datos de salida de proceso enviados
por la unidad de automatizacién superior.

Es posible ajustar los parametros del variador vectorial MOVIDRIVE® inmediatamente
después de la instalacion de la tarjeta opcional de PROFINET, a través de PROFINET
sin necesidad de efectuar ajustes adicionales. De este modo, por ejemplo, todos los
parametros pueden ser ajustados por la unidad de automatizaciéon superior tras la
conexion.

El control superior sefializara la activacion de la fuente de control y de consigna BUS
DE CAMPO con el bit "Modo de bus de campo activo" en la palabra de estado.

Por motivos de seguridad, el variador vectorial con control a través del bus de campo
se debe habilitar también en el lado de las bornas. Por lo tanto, las bornas deben
conectarse y programarse de tal modo que el variador vectorial sea habilitado mediante
las bornas de entrada. La variante mas sencilla para habilitar el variador en el lado de
las bornas es p. ej. conectar la borna de entrada DIZY (funcion /BLOQUEO
REGULADOR) con sefial de +24 V¢ y programar las bornas de entrada DIg1 ... DI3
a SIN FUNCION.
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5.4 Ajuste del convertidor de frecuencia MOVITRA c®B
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Para controlar el convertidor de frecuencia mediante PROFINET debera conmutarse
previamente a fuente de control (P101) y fuente de valor de consigna (P100) = SBus
Con el ajuste a SBus, los parametros del convertidor se ajustan a la aceptacion del valor
de consigna de la puerta de acceso. A continuacion, el convertidor de frecuencia
MOVITRAC® reacciona a los datos de salida de proceso enviados por la unidad de
automatizacion superior.

Para que el convertidor de frecuencia MOVITRAC® B se detenga cuando se produce
un fallo en la comunicacion de SBus, es necesario ajustar el tiempo de desbordamiento
del SBus1 (P815) a un valor distinto a 0 ms. Recomendamos ajustar un valor dentro del
rango 50 ... 200 ms.

El control superior sefializara la activacion de la fuente de control y de consigna SBus
con el bit "Modo de SBus activo" en la palabra de estado.

Por motivos de seguridad, el convertidor con control a través del bus de campo se debe
habilitar también en el lado de las bornas. Por lo tanto, las bornas deben conectarse y
programarse de tal modo que el convertidor sea habilitado mediante las bornas de entrada.
La variante mas sencilla para habilitar el convertidor de frecuencia en el lado de las bornas
es p. €j. conectar la borna de entrada DIg1 (funcion DCHA./PARADA) con una sefial de
+24 V¢ y ajustar los parametros de las bornas de entrada restantes como SIN FUNCION.

INDICACIONES
P + Ajuste el parametro P881 Direccién de SBus en orden creciente a los valores 1 ... 8.
1 » Ladireccién de SBus 0 es utilizada por la puerta de acceso DFE32B y por tanto no
esta permitido utilizarla.
» Ajuste P883 Tiempo de desbordamiento de SBus a los valores 50 ... 200 ms.
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5.5 Secuencia para la puesta en marcha de MDX61B con la opcion DFE32B

En las siguientes secciones veremos en forma de lista de verificacion la secuencia de puesta
en marcha de un MOVIDRIVE® B con la opcién DFE32B PROFINET 1O paso a paso.

5.5.1 Trabajos previos
Paso 1: Instalar el software necesario

1. Driver FTDI para la interface de programacion USB11A

— Conectar USB11A al PC. La deteccion de hardware de Windows instala el driver
FTDI necesario.

— El driver FTDI puede descargarse desde el software ROM 7 o desde la pagina
web de SEW.

2. Archivo GSD: SEW-DFE32B-2-Port_V2.1-JJJJ.MM.TT.xml
3. MOVITOOLS® MotionStudio a partir de la version 5.40

Paso 2: Instalacion de la unidad

1. Instalar segun las instrucciones de funcionamiento MOVIDRIVE® MDX60B/61B:

Cable de red

Cable de motor

Resistencia de frenado
Tension de apoyo de 24 Ve

2. Instalar PROFINET y conectar la DFE32B a PROFINET.

5.5.2 Conectar MOVIDRIVE® B con 24 Vce 0400 Ve
Paso 1: Configurar MOVIDRIVE® B

1. Iniciar MOVITOOLS® MotionStudio y abrir un nuevo proyecto.

Asignar un nombre al proyecto y asignar la interface de programacion USB11A a la
interface serie COM.

— Si la interface de programacion USB11A se conecta por primera vez al PC, se
ejecutara la deteccion de hardware de Windows y se instalara el driver FTDI
necesario.

— Si no se detecta USB11A, comprobar la asignacion de la interface COM.
El puerto COM adecuado se sefialara con "USB".

2. Conectar el PC a MOVIDRIVE® B a través de la interface de programacion USB11A.

3. Llevar a cabo el examen de la unidad. Para ello, marcar la unidad con el ratén
y seleccionar con el botéon derecho del ratén el punto de menud [Startup] /
[Parameter tree].

4. Ajustar P100 Fuente de consigna 'y P101 Fuente de control a "Bus de campo".

5. Para facilitar el control mediante bus de campo, puede ajustar los parametros de las
entradas binarias mediante los parametros P601 a P608 a "Sin funcion”.

6. Comprobar el ajuste de parametros de los datos de proceso (P87x). La palabra de
control y la palabra de estado deben tener ajustados los parametros. Ajustar P876
Habilitar datos PO a "Si".
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Paso 2: Planificar PROFINET

9.

. Iniciar para configurar el hardware el software del fabricante del control (p. €j.

STEP 7-HWKONFIG).
Dado el caso, repetir la instalacion del archivo GSD (— capitulo "Trabajos previos")

. Comprobar si el PC y el control se encuentran en la misma subred:

— ¢Ladireccion IP de PC y la CPU son idénticas hasta el ultimo byte?
— ¢La mascara de subred es idéntica?

Comprobar si se puede establecer la comunicacion TCP/IP con el control.
Efectuar la configuracion PROFINET tal y como se describe en este manual.

Asignar el nombre de unidad PROFINET
Dado el caso, asignar la configuracion IP
Configurar los datos de proceso

Cargar la planificacién en el control

Tras una correcta configuracién PROFINET se apaga el LED BUS FAULT de la
opcion DFE32B. Ahora se intercambian los datos de proceso.

Ampliar el programa de control y establecer el intercambio de datos de proceso a
MOVIDRIVE® B.

Iniciar MOVITOOLS® MotionStudio y abrir un nuevo proyecto. Ajustar "Ethernet"
como interface de comunicacion.

— También es posible manejar MOVITOOLS® MotionStudio a través de una
comunicacion serie con USB11A. Para ello, conectar el PC a MOVIDRIVE® B.

Llevar a cabo el examen de la unidad.

10.Marcar MOVIDRIVE® B y seleccionar con el botén derecho del raton el punto de

menu [Diagnostics] / [Bus monitor]. Comprobar si el intercambio de datos de proceso
entre el control y MOVIDRIVE® B funciona.

11.Conectar la tension de red y habilitar MOVIDRIVE® B en el lado de las bornas

(DI00=1). Activar la habilitacion de unidad a través de la palabra de control
1 = 0x0006.

— Encasodeque MOVIDRIVE® B contintie en estado "Sin habilitacion", comprobar
la asignacion de bornas (grupo de parametros P60x) y, dado el caso, conectar
otras entradas binarias con 24 V.
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5.6 Secuencia para la puesta en marcha de la opcion DFE32B como puerta de
acceso

En las siguientes secciones veremos en forma de lista de verificacién la secuencia de
puesta en marcha de un MOVITRAC® B con Ia opcion DFE32B PROFINET IO como
puerta de acceso paso a paso.

5.6.1 Trabajos previos
Paso 1: Instalar el software necesario

1. Driver FTDI para la interface de programacion USB11A

— Conectar USB11A al PC. La deteccién de hardware de Windows instala el driver

FTDI necesario.
— El driver FTDI puede descargarse desde el software ROM 7 o desde la pagina

web de SEW
2. Archivo GSD: SEW-DFE32B-2-Port V2.1-JJJJ.MM.TT.xml
3. MOVITOOLS® MotionStudio a partir de la versién 5.40

Paso 2: Instalacion de la unidad

1. Instalar segun las instrucciones de funcionamiento MOVITRAC® B:

Cable de red

Cable de motor

Resistencia de frenado
Tension de apoyo de 24 Ve

2. Instalar PROFINET y conectar la puerta de acceso a PROFINET.
3. Efectuar la instalacién del bus de sistema tal y como se describe en este manual.

4. Activar la resistencia de terminaciéon SBus en la Gltima unidad.
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5.6.2 Conectar unidad con 24 Vcc 0 400 Vg
Paso 1: Configurar MOVITRAC® B

1. Iniciar MOVITOOLS® MotionStudio y abrir un nuevo proyecto.

Asignar un nombre al proyecto y asignar la interface de programacion USB11A a la
interface serie COM.

— Si la interface de programacion USB11A se conecta por primera vez al PC, se
ejecutara la deteccion de hardware de Windows y se instalara el driver FTDI
necesario.

— Si no se detecta USB11A, comprobar la asignacion de la interface COM.
El puerto COM adecuado se sefialara con "USB".

2. Conectar el PC a MOVITRAC® B a través de la interface de programacion USB11A.

3. Llevar a cabo el examen de la unidad. Para ello, marcar la unidad con el raton
y seleccionar con el botéon derecho del ratén el punto de menud [Startup] /
[Parameter tree].

4. Ajustar el parametro P881 Direccion de SBus en orden creciente (1 a 8) distinto a 0.
Ajustar P883 Tiempo de desbordamiento de SBus de 50 a 200 ms.

5. Ajustar P100 Fuente de consigna a "SBus1 / Consigna fija" y P101 Fuente de control
a "SBus1".

6. Para facilitar el control mediante bus de campo, puede ajustar los parametros de las
entradas binarias mediante los parametros P601 a P608 a "Sin funcion”.

7. Comprobar el ajuste de parametros de los datos de proceso (grupo de parametros
P87x). La palabra de control y la palabra de estado deben tener los parametros
ajustados. Ajustar P876 Habilitar datos PO a "Si".

8. Repetir los pasos 2 a 7 para cada unidad conectada a SBus.

9. Activar la funcién "Autoajuste” con el interruptor DIP "AS" de la puerta de acceso
DFx. Para ello, ajustar el interruptor DIP "AS" en "1". EI LED H1 parpadea durante
el proceso de examen y se apaga tras su finalizacién correcta.

10.Conectar el PC a la puerta de acceso DFx a través de la interface de programacion
USB11A.

11.Llevar a cabo el examen de la unidad. Ahora deben estar accesibles la puerta de
acceso DFx y todas las unidades instaladas en el SBus.

12.Marcar la puerta de acceso DFx y seleccionar con el boton derecho del ratén el
punto de menu [Diagnostics] / [Monitor Fieldbus Gateway DFx]. Abrir la ficha
"Gateway Configuration" y comprobar si la funcion "Autoajuste” ha detectado todas
las unidades. Si no es el caso, comprobar

— lainstalacién de SBus
— sila resistencia de terminacion esta conectada a la ultima unidad
— las direcciones SBus de cada unidad
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Paso 2: Planificar PROFINET

1. Iniciar para configurar el hardware el software del fabricante del control (p. ej.
STEP 7-HWKONFIG).

2. Dado el caso, repetir la instalacién del archivo GSD (— capitulo "Trabajos previos").
3. Comprobar si el PC y el control se encuentran en la misma subred:

— ¢Ladireccion IP de PC y la CPU son idénticas hasta el ultimo byte?
— ¢La mascara de subred es idéntica?

4. Comprobar si se puede establecer la comunicacion TCP/IP con el control.
5. Efectuar la configuracion PROFINET tal y como se describe en este manual.

— Asignar el nombre de unidad PROFINET
— Dado el caso, asignar la configuracion IP
— Configurar los datos de proceso

— Cargar la planificacién en el control

6. Tras una correcta configuracion PROFINET se apaga el LED BUS FAULT de la
opcion DFE32B. Ahora se intercambian los datos de proceso.

7. Ampliar el programa de control y establecer el intercambio de datos de proceso a la
puerta de acceso DFx.

8. Iniciar MOVITOOLS® MotionStudio y abrir un nuevo proyecto. Ajustar "Ethernet"
como interface de comunicacion.

— También es posible manejar MOVITOOLS® MotionStudio a través de una comu-
nicacion serie con USB11A. Para ello, conectar el PC a la puerta de acceso DFx.

9. Llevar a cabo el examen de la unidad. Ahora deben estar accesibles la puerta de
acceso DFx y todas las unidades instaladas en SBus, si previamente se han
configurado las unidades MOVITRAC® B.

10.Activar la puerta de acceso DFx con el ratén y seleccionar la herramienta "Monitor
DFx Fieldbus Gateway" con el boton derecho del ratén. Pasar a la ventana "Process
data monitor" y comprobar si el intercambio de datos de proceso entre el control y la
puerta de acceso funciona.

11.Conectar la tensién de red y habilitar MOVITRAC® B en el lado de las bornas
(DI01=1). Activar la habilitacion de unidad a través de la palabra de control
1 = 0x0006.

— Encasode que MOVITRAC® B contintie en estado "Sin habilitacion”, comprobar
la asignacion de bornas (grupo de parametros P60x) y, dado el caso, conectar
otras entradas binarias con 24 V.
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@ Introduccion

6 Comportamiento funcional en PROFINET
6.1 Introduccioén

Con PROFINET 10 se perfecciona la comunicacién por bus de campo a la tecnologia
Fast Ethernet como medio de transmisién fisico. Soporta tanto la comunicacion de
proceso en tiempo real como también la comunicacion abierta via Ethernet TCP/IP.
PROFINET diferencia entre tres clases de comunicacion que son distintas con respecto
a eficiencia y funcionalidad.

Tres clases de e TCP/IP

comunicacion Comunicacion Ethernet-TCP/IP abierta sin requerimientos de tiempo real (p. €j.

tecnologia de web).

* RT (Real Time)

Intercambio de datos IO entre unidades de automatizacion en calidad de tiempo real
(> 1 ms).

* IRT (Isochronous Real Time)

Comunicacion en tiempo real isocronico para el intercambio de datos 10
sincronizado (p. ej. para aplicaciones Motion-Control; no en la opcion DFE32B).

La opcion DFE32B cumple los requisitos de la clase PROFINET RT vy ofrece
comunicacion abierta via TCP/IP o UDP/IP.

Tres tipos de PROFINET IO diferencia entre tres tipos de unidades: "IO-Controller”, "IO-Device"
unidades e "lO-Supervisor".

¢ |O-Controller

El IO-Controller se encarga de la funcion de maestro para el intercambio de datos
ciclico con las unidades de campo descentralizadas y esta realiza, por regla general,
como interface de comunicacion de un control. Es comparable con un maestro de
PROFIBUS-DP clase 1. En un sistema PROFINET IO pueden existir varios
10-Controller.

¢ 10-Device

Como |O-Device se denominan todas las unidades de campo en PROFINET 10, que
son controladas por un IO-Controller, p. ej. /0, accionamientos, islas de valvulas,
etc. 10-Devices son comparables con unidades de esclavo PROFIBUS-DP.
La opcién DFE32B es un PROFINET 10-Device.

¢ |O-Supervisor

Como 10-Supervisor se designan dispositivos de programaciéon / PC con
herramientas de ingenieria / diagndstico correspondientes. |O-Supervisor tienen
acceso a datos de proceso y de parametro, asi como informaciéon de alarma y
diagndstico.
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Modelo de
comunicacion

Modelo de unidad

Introduccion @

El modelo de comunicacion de PROFINET |0 estad basado en las experiencias de
largos afios con PROFIBUS DP-V1. El procedimiento de acceso de maestro-esclavo ha
sido asignado a un modelo de proveedor-consumidor.

Para la transmision de datos entre 10-Controller e I0-Devices se utilizan canales de
comunicacién distintos. Los datos 10 ciclicos y las alarmas controladas por eventos se
transmiten por un canal en tiempo real. Para el ajuste de parametros, la configuracion
y la informacién de diagnéstico se utiliza el canal estdndar en base a UDP/IP.

Como modelo de la unidad se ha extendido el punto de vista de una periferia
descentralizada conocida de PROFIBUS DP. El modelo de la unidad se basa en
mecanismos de ranura y subranura con los que se pueden realizar unidades modulares
con zocalos para médulos y submoédulos. Los mddulos son representados en ello por
la ranura y los submédulos por la subranura. Estos mecanismos permiten también la
modularizacion ldgica, p. ej. para un sistema de accionamiento (— figura siguiente).

Physical |[O-Device

IP - Address Mame of Station

Device Access Point
{DAP)

Submodule: Device Submodule: PI - Data
Status Word 1

Actual Speed

Position

Subslot 1 Subslot 1

Submodule: PO - Data
Contral Word 1

Speed Setpoint

Ramg

Subslot 1
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@ El switch Ethernet integrado

Un eje de accionamiento individual se representa en PROFINET IO como mddulo.
En este modulo se pueden enchufar varios submédulos. Los submdédulos definen la
interface de los datos de proceso hacia el 10-Controller o bien socio de trafico
transversal. Asi disponemos de calidad para el proveedor y el consumidor. Para
sistemas de ejes multiples que disponen de una interface de PROFINET 10 comun,
el modelo ofrece la posibilidad de enchufar varios médulos en un |O-Device. También
aqui, nuevamente cada modulo representa un eje individual. El zécalo 0 (Slot 0) esta
ejecutado como Device Access Point (DAP) y representa siempre el 10-Device.

6.2 El switch Ethernet integrado

Con el switch Ethernet integrado puede realizar topologias de linea probadas de la
tecnologia de bus de campo. Evidentemente, también son posibles otras topologias de
bus, como estrella o arbol. Las topologias en anillo no son compatibles.

INDICACIONES

El nimero de los switches Industrial Ethernet conectados en linea influyen en el
tiempo de ejecucion de los telegramas. Si un telegrama pasa por las unidades,
el tiempo de ejecucion se retrasa por la funcién Store & Forward del switch Ethernet:

+ en el caso de telegramas de 64 Bytes de longitud, el retardo sera de aprox. 10 ys
(a 100 Mbit/s)

* en el caso de telegramas de 1500 Bytes de longitud, el retardo sera de aprox.
130 ps (a 100 Mbit/s)

Esto significa que cuantas mas unidades se atraviese, mayor sera el tiempo de
ejecucion del telegrama.

Autocrossing

Autonegotiation

Los dos puertos hacia el exterior del switch Ethernet cuentan con funcién Autocrossing.
Esto significa que pueden utilizar tanto cables Patch como Cross-Over para la conexion
con el siguiente participante Ethernet.

Al establecer una conexién con el siguiente participante, los dos participantes Ethernet
manejan la velocidad de transmisién en baudios y el modo duplex. Los dos puertos
Ethernet de la conexion PROFINET admiten para ello la funcionalidad Autonegotiation
y trabajan bien con una velocidad de 100 Mbits o de 10 Mbits en duplex completo o
semiduplex.

1

NOTA

Las redes PROFINET IO deben funcionar con una velocidad de 100 Mbits en modo
de duplex completo.

Supervisién del
estado de LINK

Los dos puertos permiten la supervisién del estado de LINK. Esta funcion se puede
ajustar mediante la configuracién de hardware de STEP 7 de la siguiente forma:

» Seleccione el zécalo 0 en STEP 7.
» Seleccione en el menu contextual el punto de menu [Object properties].
» Seleccione la ficha "Parameters".

Ajuste la supervisién unicamente del puerto que envie paquetes de datos a otros
participantes y no al control. Si al activar la supervision se detecta un LINK DOWN en
ese puerto, el PROFINET Device enviara una alarma de diagndstico al control a través
del otro puerto (— capitulo "Alarmas").
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6.3 Configuracion de los datos de proceso

C 20,

@7

En la opcién DFE32B, en la ranura 1 debe haber ajustado los parametros de un espacio
en blanco. En el zécalo 2 (ranura 2) se pueden ajustar los parametros de mdodulos de
1 a 10 palabras 1/0. Después de conectar la unidad y antes del establecimiento de la
comunicacién por el |O-Controller esta puesta la configuracién a 3 palabras de datos de
proceso |/O. Puede ser modificada por el IO-Controller durante el establecimiento de la
comunicacion. La configuracién actual se visualiza en P090 Configuracion PD.

Configuraciones
permitidas -
ID Longitud de los datos de proceso
101 1 palabra de datos de proceso 1/O
102 2 palabras de datos de proceso 1/0
103 3 palabras de datos de proceso I/O
104 4 palabras de datos de proceso 1/0
105 5 palabras de datos de proceso I/O
106 6 palabras de datos de proceso I/O
107 7 palabras de datos de proceso I/O
108 8 palabras de datos de proceso I/O
109 9 palabras de datos de proceso I/O
110 10 palabras de datos de proceso /O
ElI DAP (Device Access Point) tiene el ID 100 (Slot 0, Subslot 1)
NOTA
(] La planificacion de la opcién DFE32B es compatible con la opcién DFE12B.
1 Eso significa que no es necesario modificar la planificacion si se sustituye la opcién
DFE12B por la opciéon DFE32B. Asi, la opcion DFE32B acepta en el z6calo 1
(ranura 1) de 1 a 10 palabras de datos de proceso.

Manual — Interface de bus de campo DFE32B PROFINET 10

55



6 ('CD Comportamiento funcional en PROFINET
@ Control del variador vectorial MOVIDRIVE® MDX61B

6.4 Control del variador vectorial MOVIDRIVE® MDX61B

El control del variador vectorial se efectia mediante el canal de datos de proceso, que
tiene una longitud de hasta 10 palabras 1/0O. Al utilizar, por ejemplo, un controlador
I6gico programable, estas palabras de datos de proceso se mapean como |O-Controller
en la zona periférica o de 1/0O del control, pudiendo asi ser direccionadas como de
costumbre.

PW160 | PO 3
PW158 | PO 2
PW156 | -PO 1

v v Y - g
PO1| PO2] P:O'ﬂ____‘Pomu —> %
[1] - S
i1 [Pz Pi3 Fio] <18
T~ A A ' =
PW160 Pl 3 «
PW158 Pl 2 «
PW156 % PlI1e
.

62321AEN
Fig. 2: Figura de los datos PROFINET en el rango de direcciones PLC

[11  Rango de direcciones SPS

PI1 ... PI10 Datos de entrada de proceso
PO1 ... PO10 Datos de salida de proceso

INDICACIONES

Obtendra mas informacién sobre el control mediante el canal de datos de proceso,
1 y en especial sobre la codificacion de la palabra de estado y de control, en el manual
del perfil de la unidad del bus de campo.
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6.4.1 Ejemplo de control para SIMATIC S7 con MOVIDRIVE® MDX61B

El control del variador vectorial mediante SIMATIC S7 se lleva a cabo dependiendo de
la configuracion de datos de proceso seleccionada, bien directamente por medio de
ordenes de carga o transmision, o bien mediante las funciones de sistema especiales
SFC 14 DPRD_DATy SFC15 DPWR_DAT.

En el caso de S7 se han de transmitir generalmente longitudes de datos con 3 bytes o
mas de 4 bytes mediante las funciones de sistema SFC14 y SFC15.

Por consiguiente se aplica la siguiente tabla:

Configuracion de los datos de Acceso a STEP 7 mediante

proceso

1PD Ordenes de carga / transmisién

2PD Ordenes de carga / transmisién

3 PD Funciones de sistema SFC14/15 (longitud 6 bytes)
6 PD Funciones de sistema SFC14/15 (longitud 12 bytes)
10 PD Funciones de sistema SFC14/15 (longitud 20 bytes)

6.4.2 Tiempo de desbordamiento de PROFINET (MOVIDRIVE® MDX61B)

Si la transmision de datos mediante PROFINET falla o se interrumpe, en MOVIDRIVE®
se activa el tiempo de vigilancia de respuesta (si esta planificado en el 10-Controller).
El LED BUS FAULT se ilumina o parpadea sefializando que no se reciben datos utiles
nuevos. Al mismo tiempo, MOVIDRIVE® lleva a cabo la reaccién de anomalia
seleccionada con P831 Reaccion al tiempo de desbordamiento del bus de campo.

P819 Tiempo de desbordamiento del bus de campo muestra el tiempo de vigilancia de
respuesta indicado por el 10-Controller en la puesta en marcha del PROFINET.
La modificacion de este tiempo de desbordamiento sélo puede realizarse a través del
|O-Controller. Las modificaciones a través del teclado o MOVITOOLS® MotionStudio se
muestran pero no son efectivas, y se sobrescribiran en el siguiente arranque de
PROFINET.

6.4.3 Reaccion al tiempo de desbordamiento del bus de campo (MOVIDRIVE® MDX61B)

Con P831 Reaccion al tiempo de desbordamiento del bus de campo se ajustan los
parametros de la reaccion de anomalia activada por la vigilancia del tiempo de
desbordamiento del bus de campo. El ajuste de parametros aqui debe ser coincidente
con el ajuste en el sistema maestro (S7: vigilancia de respuesta).
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6.5 Control del convertidor de frecuencia MOVITRAC® B (puerta de acceso)

El control del convertidor se efectia mediante el canal de datos de proceso, que tiene
una longitud de 3 palabras 1/0. Al utilizar, por ejemplo, un controlador légico
programable, estas palabras de datos de proceso se mapean como |O-Controller en la
zona periférica o de I/O del control, pudiendo asi ser direccionadas como de costumbre.

—| POW318| - PO 3
11 POW316| - PO 2
| POW314| - PO 1
—| POW312| - PO 3
[2] POW310| - PO 2
—| POW308|  PO1 —

P01 P02 PO PO POZ PO
MOVITRAC®B1 MOVITRAC® B 2

“Pi1 [Pl2 ] Pla[Pl1 [ Pl2] Pi3]

PIW318 P13
PIW316 Pl 2
PIW314 PI1
PIW312 PI3
PIW310 PI 2
PIW308 P11

T A A A AA

58612AXX
Fig. 3: Figura de los datos PROFINET en el rango de direcciones PLC

[11 Rango de direcciones de MOVITRAC® B, unidad 2
[2] Rango de direcciones de MOVITRAC® B, unidad 1

PO = Datos de salida de proceso / Pl = Datos de entrada de proceso
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6.5.1 Ejemplo de control para SIMATIC S7 con MOVITRAC® B (puerta de acceso)

El control del convertidor mediante SIMATIC S7 se lleva a cabo dependiendo de la
configuracion de datos de proceso seleccionada, bien directamente por medio de
ordenes de carga o transmision, o bien mediante las funciones de sistema especiales
SFC 14 DPRD_DAT y SFC15 DPWR_DAT.

En el caso de S7 se han de transmitir generalmente longitudes de datos con 3 bytes o
mas de 4 bytes mediante las funciones de sistema SFC14 y SFC15.

Configuracién de los datos de proceso | Acceso a STEP 7 mediante

3PD..24PD Funciones de sistema SFC14/15
(longitud 6 ... 48 bytes)
Param + 3 PD ... 24 PD Funciones de sistema SFC14/15

(longitud 6 ... 48 bytes para PD + 8 bytes para parametros)

6.5.2 Tiempo de desbordamiento del SBus

Cuando la DFE32B no puede acceder a uno o varios de los variadores vectoriales
conectados al SBus, la puerta de acceso visualiza en la palabra de estado 1 del variador
correspondiente el cédigo de fallo F111 Fallo del sistema. EI LED HA1 (fallo del sistema)
se enciende y el fallo también se indica a través de la interface de diagnéstico. Para que
el convertidor se detenga, es necesario ajustar el tiempo de desbordamiento del SBus
(P815) del fallo del sistema MOVITRAC® B a un valor distinto a 0. El fallo se resetea
por si solo en la puerta de acceso, es decir, los datos de proceso actuales se vuelven
a sustituir rapidamente tras iniciarse la comunicacion.

6.5.3 Fallo en la unidad

Las puertas de acceso detectan durante la autocomprobacion una serie de fallos y, a
continuacion, se bloquean. Los mensajes exactos de respuesta y las medidas
correctoras se pueden consultar en la lista de fallos (— capitulo "Lista de fallos en el
funcionamiento de puerta de acceso"). Un fallo durante la autocomprobacién hace que
aparezca el fallo F111 Fallo del sistema en los datos de entrada del proceso del bus de
campo, en las palabras de estado 1 de todos los variadores vectoriales. EI LED H1 (fallo
del sistema) se ilumina en DFE. El cddigo de fallo exacto del estado de la puerta de
acceso se puede visualizar mediante la interface de diagndstico con MOVITOOLS®
MotionStudio (herramienta "Status").

6.5.4 Reaccion ante desbordamiento del bus de campo de DFE32B en servicio de puerta de acceso

Mediante el parametro P831 Reaccién desbordamiento del bus de campo puede ajustar
el comportamiento de la puerta de acceso en el caso de exceder el tiempo de
desbordamiento.

Sin reaccién Los accionamientos conectados al SBus de nivel inferior contintan su
funcionamiento con el Ultimo valor de consigna.

Si la comunicacién PROFINET se interrumpe, no es posible controlar estos
accionamientos.

PA_DATA =0 Al detectarse un tiempo de desbordamiento de PROFINET, se activa la parada
(Ajuste de fabrica) rapida en todos los accionamientos que muestran una configuracién de datos
de proceso con la palabra de control 1 o la palabra de control 2. Para ello, la
puerta de acceso ajusta los bits 0 ... 2 de la palabra de control al valor 0.

Los accionamientos se detienen siguiendo la rampa de parada rapida.
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Ejemplo de programacion en SIMATIC S7

1

NOTA

Este ejemplo muestra como servicio especial gratuito obligatoriamente sdlo el
procedimiento general para la creaciéon de un programa PLC. Por tanto, no nos
responsabilizamos del contenido del programa-ejemplo.

Para este ejemplo se proyectara MOVIDRIVE® B o MOVITRAC® B con la configuracién
de datos de proceso "3 PD" en las direcciones de entrada PIW576... y direcciones de
salida POW576...

Se creara un componente de datos DB3 con aprox. 50 palabras de datos.

Al activar SFC14 se copian los datos de entrada de proceso en el componente de datos
DB3, palabra de datos 0, 2 y 4. Una vez procesado el programa de control, al activar
SFC15 se copian los datos de salida de proceso de la palabra de datos 20, 22y 24 ala
direccion de salida POW 576....

Preste atencion en el parametro RECORD a la indicacién de longitudes en bytes.
Esta debe coincidir con la longitud configurada.

Encontrara informacién adicional sobre las funciones de sistema en la ayuda on-line de
STEP 7.

//Comienzo del procesamiento ciclico del programa en OBl

BEGIN

NETWORK

TITLE =Copia de datos PI del variador a DB3, palabra 0/2/4

CALL SFC 14 (DPRD_DAT) //READ I0 DeviceRecord
LADDR := W#16#240 //Direccidén de entrada 576
RET_VAL:= MW 30 //Resultado en palabra de marca 30
RECORD := P#DB3.DBX 0.0 BYTE 6 //puntero

NETWORK

TITLE=Programa PLC con aplicacidén de accionamiento
// Programa PLC utiliza datos de proceso en DB3 para
// el control de accionamiento

L DB3.DBW 0//cargar PI1 (palabra de estado 1)

L. DB3.DBW 2 //cargar PI2 (valor de velocidad real)

L DB3.DBW 4 //cargar PI3 (sin funcidn)

L W#1l6#0006

T DB3.DBW 20 //Escribir 6hex en POl (palabra de control = habilitacién)
L 1500

T DB3.DBW 22 //Escribir 1500dec en PO2

// (valor de consigna de velocidad = 300 r.p.m.)
L W#le#0006
T DB3.DBW 24 //Escribir Ohex en PO3 (pero sin funcién)

//Final del procesamiento ciclico del programa en OBl

NETWORK

TITLE =Copia de datos PO del DB3, palabra 20/22/24, al variador

CALL SFC 15 (DPWR DAT) //WRITE IO Device Record
LADDR := W#16#240 //Direccién de salida 576 = 240hex
RECORD := P#DB3.DBX 20.0 BYTE 6 //Puntero en DB/DW
RET_VAL:= MW 32 //Resultado en palabra de marca 32
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6.7 Alarmas PROFINET en el ejemplo de MOVIDRIVE® B

Alarma de
diagnéstico de
MOVIDRIVE®

Alarma de
diagnéstico del
switch integrado

En caso de error de una unidad, la opcion DFE32B admite alarmas de diagndstico.
Estas alarmas de diagndstico estan desactivadas de fabrica. Proceda del siguiente
modo para activar las alarmas de diagndstico en STEP7 HWKONFIG (— figura
siguiente).

Properties - Option-DFE32ZE ﬂ
General | Addresses  Parameters |
Walue
=i
By Alarm settings (head)
[£] Enable diagnasis alarms OFf
[£] Enable diagnaosis alarms port 1 (%30} | Manitaring OFF
[£] Enable diagnaosis alarms part 2 (%32} | Monitaring OFf

62269AEN

* Marque el zécalo 2 (ranura 2) de la DFE32B.

» Haga clic con el botén derecho del raton y seleccione el punto del menu [Object
properties], o bien haga doble clic en la ranura. Se abrira la ventana "DFE32B
properties".

» Seleccione la ficha "Parameters".
» Ponga las alarmas de diagnéstico en "ON" y confirme con [OK].

En caso de error de MOVIDRIVE® se generara una alarma de diagnoéstico para
poder leer el mensaje de error de MOVIDRIVE® en texto legible.

» Marque el zécalo 0 (ranura 0) de la DFE32B.

» Haga clic con el botén derecho del raton y seleccione el punto del menu [Object
properties], o bien haga doble clic en la ranura. Se abrira la ventana "DFE32B
properties".

» Seleccione la ficha "Parameters". Ponga "Alarm Port 1" o "Alarm Port 2" en "ON" y
confirme con [OK]. En una topologia de linea debe supervisarse el puerto del
participante Ethernet que conduce al puerto del siguiente participante Ethernet
(partiendo del PLC).

Con este ajuste, la DFE32B supervisa la comunicacién con los participantes
vecinos. Cuando la DFE32B detecta un interlocutor activo en el puerto 1 6 2 se emite
una alarma de diagndstico.
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Un fallo de la unidad del MOVIDRIVE® B o del switch integrado hace que se envie una
alarma de diagndstico con el llamado "evento entrante” al control SIMATIC. EI LED "SF"
del control se ilumina en rojo. La causa del error se puede ver en STEP 7 HWKONFIG.
Para ello, vaya a ONLINE, marque el simbolo de la DFE32B y consulte mediante el
menu contextual (botén derecho del ratén) el estado del médulo.

e ol IC 300-Station (Deagn 2 i =10 =|
B Sisicn Bk st PLC Vew Cpbios Window Heb =15] %|
Dl|els %) &) e il Fo 2 el
all— - ={- }|
Eihemnet1] FROFMETI0 Syem o0t || B0E | il
[ Protle:  [Starcus =
# PROFIEUS DP
2 PNETDY PROFIBLIS-PA
DFEA26 = PROFINET 10
& & =[] Addiional Field Devices
=0 Dimvas
=[5 SEW
= i MORE1BDFENVE
FE Module tnformation - SEW | =101 %] 01 proce:ss: data word
Pathe  [Profmefiack GIMATIC 05onoPU 31, Opssistiog mode of the CPU: <> RUN 02 pracess dala woids
Staluz: Ja Emee 03 pooces dala woids
e PA—————— 04 process dala words
General i.'?.'??!‘?!.'?mﬂ 05 peoce:s dala woids
4l 10 Contioler Device Number: (] Manulackrer's ID: T6# I ) e g
R 3 07 proscecss: dala woids
o Devics Iderification 164 0001 {28 process daia words
=5 <iandaid Dlagnastics: Help o6 Chanael-specific Disgrostics - x|
7 Diagrcstic sowr:
1 Fas:mdum'm
Hek
ChannetSpscific Disgnostcs: il causer Fnad in edeimal lauk sgnal via programmatie npul.
St Charwa | Enm
on seleched ic: DO i
Help diagroatic Digloy | H
(SO T SEW OFE T2E 20O TE R
Ome | updae | pie. | Help I
Prasss F1 b gat Hefp.
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7 Ajuste de parametros mediante registro de datos 47 de PROFIdrive
7.1 Introduccién a los registros de datos PROFINET

Con "Read Record" y "Write Record", PROFINET ofrece servicios aciclicos con los que
se pueden transmitir datos de parametros entre PROFINET-Controller (maestro) y un
PROFINET-Device (esclavo). Este intercambio de datos se maneja mediante UDP
(User Datagram Protocol) con una prioridad baja como intercambio de datos de
proceso.

Read/Write Record

62204AXX

Los datos utiles transportados mediante un servicio PROFINET se agrupan como
registro de datos. Cada registro se direcciona de forma univoca segun las siguientes
caracteristicas:

* API

* Numero de ranura

* Numero de subranura

+ indice

Para el intercambio de parametros con unidades PROFINET de SEW-EURODRIVE, se
utiliza el establecimiento del registro de datos 47. El establecimiento del registro de
datos 47 esta definido como canal de parametros PROFINET para accionamientos en
el perfil PROFIdrive Tecnologia de accionamientos de la organizacion de usuarios de
PROFIBUS a partir de V4.0. Por medio de este canal de parametros se dispone de

distintos procedimientos de acceso a los datos de parametro de la unidad PROFINET
de SEW-EURODRIVE.
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7.1.1 Propiedades de las unidades PROFINET de SEW-EURODRIVE

Las unidades PROFINET de SEW-EURODRIVE, que admiten servicios Read Record
y Write Record aciclicos, cuentan con las mismas caracteristicas de comunicacioén.
Lo principal es que las unidades se controlan mediante un PROFINET-Controller con
datos de proceso ciclicos. Este controlador (normalmente un PLC) puede ademas
acceder mediante ajuste de parametros a la unidad PROFINET de SEW-EURODRIVE
a través de Read Record y Write Record.

PROFINET

Controller A/\
L

Read / Write Record

’_* Cyclic IN/Out

=N

Parameter Buffer 1 4/

SEW PROFINET
Interface

Process Data Parameter Buffer

Drive System

62205AXX
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Estructura del canal de parametros PROFINET

Por norma general, el ajuste de los parametros de los accionamientos se realiza
mediante el registro de datos 47 segun el canal de parametros PROFIdrive-Base-Mode
Parameter Access de la version 4.0 del perfil. Por medio de la entrada Request-ID
registro ID se diferencia entre el acceso a los parametros segun el perfil PROFIdrive o
segun los servicios SEW-MOVILINK®. La siguiente tabla muestra las posibilidades de
codificacion de los distintos elementos. La estructura del registro de datos para el
acceso via PROFIdrive es idéntica a la del acceso via MOVILINK®.

PROFIdrive

READ/WRITE ey SEW MOVILINK®
Record DS47

62206AXX

Los siguientes servicios MOVILINK® son compatibles:

» Canal de parametros MOVILINK® de 8 bytes con todos los servicios compatibles
con el convertidor, como

— READ Parameter
— WRITE Parameter
— WRITE Parameter volatile

— etc.
Recuadro Tipo de datos | Valores
Unsigned8 0x00 Reservado
0x01 ... OxFF
Request ID Unsigned8 0x40 Servicio SEW-MOVILINK®
0x41 SEW Data Transport
Response ID Unsigned8 Response (+):
0x00 Reservado
0x40 Servicio SEW-MOVILINK® (+)
0x41 SEW Data Transport
Response (=):
0xCO0 Servicio SEW-MOVILINK® (-)
0x41 SEW Data Transport
Unsigned8 0x00 ... OxXFF Numero de ejes 0 ... 255
No. of parameters Unsigned8 0x01 ... 0x13 1... 19 DWORDs (240 bytes de datos DP-V1)
Attribute Unsigned8 Para SEW-MOVILINK® (Request ID = 0x40):
0x00 No service
0x10 READ Parameter
0x20 WRITE Parameter
0x40 Read Minimum
0x50 Read Maximum
0x60 Read Default
0x80 Read Attribute
0x90 Read EEPROM
0xAO ... 0xFO reservado
SEW Data Transport:
0x10 Valor
No. of elements Unsigned8 0x00 para parametros no indexados
0x01 ... 0x75 Quantity 1 ... 117
Parameter number Unsigned16 0x0000 ... OXFFFF MOVILINK® parameter index
Subindex Unsigned16 0x0000 SEW: siempre 0
Format Unsigned8 0x43 Palabra doble
0x44 externo
No. of values Unsigned8 0x00 ... OXxEA Quantity 0 ... 234
Error value Unsigned16 0x0080 + MOVILINK®-Additional code low
Para SEW-MOVILINK® 16 Bit Error value
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Proceso de ajuste de parametros mediante registro de datos 47

El acceso a los pardametros se lleva a cabo con la combinacién de los servicios
PROFINET WRITE RECORD y READ RECORD. Con WRITE.req se envia la orden de
parametros al I0-Device. A continuacion se efectua el procesado interno en la unidad.

El Controller envia entonces un READ.req para recoger la respuesta de ajuste de
parametros. El Device responde con una respuesta positiva READ.res. Los datos utiles
contienen entonces la respuesta del ajuste de parametros de la orden de ajuste de
parametros enviada anteriormente con WRITE.req (véase la figura siguiente). Este

mecanismo solo es aplicable a un Controller PROFINET.

Controller PROFINET SEW-Device
Parameter - WRITE.req DS47
Request o with data (parameter request) “‘\ Parameter
Y Request
J
WRITE.res -
, without data

'I

1

‘\

Mo READ.req DS47
without data \\ Parameter
‘\ Processing
\
1
|
|
1
/ P
arameter
e Parameter READ.res(+) Vi Response /
- Response with data (parameter response)
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Fig. 4: Secuencia de mensaje para el acceso a parametros mediante Read/Write Record
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7.2.2 Secuencia de desarrollo para el Controller

Cuando la duracién del ciclo del bus es muy corta, la peticion de respuesta de ajuste de
parametros tiene lugar antes de que el SEW-Device haya finalizado el acceso a los
parametros. De esta forma los datos de respuesta del SEW-Device todavia no estan
preparados. En este estado, el Device retrasa la respuesta a Read Record Request.

Enviar Write.request
con datos de parametros

i

Comprobar
Write.response

Write.response
negativa

Write.response
positiva

Enviar Read.request

Read.response\_ Si
negativ oder
Timeout

h 4

No

\J A
ERROR en la transmision
de parametros, cancelada

62209AES
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7.2.3 Direccionamiento de convertidores de nivel inferior

La estructura del registro de datos DS47 define un elemento Axis. Con este elemento
puede accederse a accionamientos de ejes multiples, los cuales son accionados en una
interface PROFINET comun. El elemento Axis direcciona de este modo una unidad de
nivel inferior a la interface PROFINET.

Direcciona- Con el ajuste Axis = 0 tienen lugar los accesos a los parametros del variador vectorial
miento de un MOVIDRIVE® B. Como MOVIDRIVE® B no tiene unidades de accionamiento de nivel
MOVIDRIVE® B inferior, el acceso con Axis > 0 se devolvera con un codigo de error.
en PROFINET

PROFINET

Controller

A
Cyclic OUT Data
PD
\ Cyclic IN Data
Read / Write
Record
Axis =0
62210AXX
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7.2.4 Encargos de parametro del MOVILINK®

Ejemplo de
lectura de un
parametro
mediante
MOVILINK®

El canal de parametros MOVILINK® de los convertidores SEW se integra directamente
en la estructura del registro de datos 47. Para el intercambio de encargos de ajuste de
parametros MOVILINK® se utiliza el Request-ID 0x40 (servicio MOVILINK® de SEW).
El acceso a los parametros con los servicios MOVILINK® se realiza siempre con la
estructura descrita a continuacion. Se usa para ello la secuencia de mensajes tipica del
registro de datos 47.

Request-ID: 0x40 Servicio SEW-MOVILINK®

En el canal de parametros MOVILINK®, el servicio propiamente dicho viene definido por
el elemento del registro de datos Aftribute. La media palabra alta de este elemento se
corresponde con el codigo de servicio MOVILINK®.

Las siguientes tablas muestran a modo de ejemplo la estructura de los datos utiles
WRITE.request y READ.response para la lectura de un unico parametro mediante el
canal de parametros MOVILINK®.

Envio de una orden de parametro

La tabla muestra la codificacidon de los datos utiles para el servicio WRITE.request de
PROFINET. Con el servicio WRITE.request se envia la orden de ajuste de parametros
al convertidor. Se efectua la lectura de la version Firmware.

La siguiente tabla muestra el encabezado WRITE.request para la transmisién de la
orden de ajuste de parametros.

Servicio WRITE. request | Descripcion

API 0 Fijadoa 0

Slot_Number 0 Indistinto (no se evalta)

Subslot_Number | 1 Fijadoa 1

Index 47 indice del registro de datos para la orden de parametro; indice
constante 47

Length 10 Datos utiles de 10 bytes para la orden de parametro

La siguiente tabla muestra los datos utiles de WRITE.request para "Read Parameter"
de MOVILINK®.

Byte Recuadro Valor Descripcion

0 0x01 Numero de referencia individual para la orden de
ajuste de parametros; se refleja en la respuesta de
parametro

1 Request ID 0x40 Servicio SEW-MOVILINK®

2 0x00 Numero de eje; 0 = eje unico

3 No. of parameters 0x01 1 parametro

4 Attribute 0x10 Servicio MOVILINK® "READ Parameter”

5 No. of elements 0x00 0 = acceso a valor directo, sin subelemento

6,7 Parameter number 0x206C MOVILINK® index 8300 = "Version de firmware"

8,9 Subindex 0x0000 Subindice 0

Manual — Interface de bus de campo DFE32B PROFINET 10

69



70

C 29,

Ajuste de parametros mediante registro de datos 47 de PROFIdrive
Estructura del canal de parametros PROFINET

©

Consulta de respuesta de parametro

La tabla muestra la codificacion de los datos utiles de READ.request con indicacién del

encabezado PROFINET.

Servicio READ. request | Descripcion

API 0 Fijado a 0

Slot_Number 0 Indistinto (no se evalua)

Subslot_Number | 1 Fijado a 1

Index 47 indice del registro de datos para la orden de parametro;
indice constante 47

Length 240 Longitud maxima de la memoria de respuesta en el maestro

Respuesta positiva del ajuste de parametros de MOVILINK®

La tabla muestra los datos utiles READ.response con los datos de respuesta positivos
de la orden de ajuste de parametros. Se devuelve a modo de ejemplo el valor del
parametro para el indice 8300 (version de Firmware).

Servicio READ. request | Descripcion
API 0 Fijado a 0
Slot_Number 0 Indistinto (no se evalta)
Subslot_Number | 1 Fijado a 1
Index 47 indice del registro de datos para la orden de parametro;
indice constante 47
Length 10 Longitud maxima de la memoria de respuesta en el maestro
Byte Recuadro Valor Descripcion
0 0x01 Numero de referencia reflejado por la orden de ajuste
de parametros
1 Response ID 0x40 Respuesta positiva de MOVILINK®
2 0x00 Numero de eje reflejado; 0 = eje Unico
3 No. of parameters 0x01 1 parametro
4 Format 0x43 Formato de parametro: Palabra doble
5 No. of values 0x01 1 valor
6,7 Value High 0x311C Parte alta del parametro
8,9 Value Low 0x7289 Parte baja del parametro
Decodificacion:
0x 311C 7289 = 823947913 dec
>> Version Firmware 823 947 9.13
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Las siguientes tablas muestran a modo de ejemplo la estructura de los servicios WRITE
y READ para la escritura volatil del valor 12345 en la variable IPOSPUS® HQ (directorio
de parametros 11000). Para este fin se utiliza el servicio WRITE Parameter volatile de
MOVILINK®.

Envio de la orden "WRITE parameter volatile"

Servicio WRITE. request | Descripcion

API 0 Fijadoa 0

Slot_Number 0 Indistinto (no se evalua)

Subslot_Number | 1 Fijado a 1

Index 47 indice del registro de datos para la orden de parametro;
indice constante 47

Length 16 Datos utiles de 16 bytes para la memoria de la orden

La siguiente tabla muestra los datos utiles de WRITE.request para "Write Parameter
volatile" de MOVILINK®.

Byte Recuadro Valor Descripcion

0 0x01 Numero de referencia individual para la orden de
ajuste de parametros; se refleja en la respuesta de
parametro

1 Request ID 0x40 Servicio SEW-MOVILINK®

2 0x00 Numero de eje; 0 = eje Unico

3 No. of parameters 0x01 1 parametro

4 Attribute 0x30 Servicio MOVILINK® "WRITE Parameter volatile"

5 No. of elements 0x00 0 = acceso a valor directo, sin subelemento

6,7 Parameter number 0x2AF8 indice de parametro 11000 = "Variable IPOS HO"

8,9 Subindex 0x0000 Subindice 0

10 Format 0x43 Palabra doble

11 No. of values 0x01 Modificar 1 valor de parametro

12,13 Value High word 0x0000 Parte alta del valor de parametro

14,15 Value Low word 0x0OBB8 Parte baja del valor de parametro

Una vez enviado este WRITE.request se recibe WRITE.response. Siempre y cuando no
haya surgido ningun conflicto de estado en el procesamiento del canal de parametros,
se recibira una WRITE.response positiva. En caso contrario, en Error_code_1 estara el
fallo de estado.
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Consulta de respuesta de parametro

La tabla muestra la codificacion de los datos utiles de READ.req con indicacién del

encabezado PROFINET.

Servicio READ. request Descripcion

API 0 Fijado a 0

Slot_Number 0 Indistinto (no se evalua)

Subslot_Number | 1 Fijado a 1

Index 47 indice del registro de datos para la orden de parametro;
indice constante 47

Length 240 Longitud maxima de la memoria de respuesta en el maestro

Respuesta positiva a "WRITE Parameter volatile”

Servicio READ. response | Descripcion
API 0 Fijadoa 0
Slot_Number 0 Indistinto (no se evalua)
Subslot_Number | 1 Fijado a 1
Index 47 indice del registro de datos para la orden de parametro;
indice constante 47
Length 4 Datos utiles de 4 bytes en la memoria de respuesta
Byte | Recuadro Valor | Descripcién
0 0x01 Numero de referencia reflejado por la orden de ajuste de
parametros
1 Response ID 0x40 Respuesta positiva de MOVILINK®
2 0x00 Numero de eje reflejado; 0 = eje Unico
No. of parameters 0x01 1 parametro

Respuesta de

La siguiente tabla muestra la codificacion de una respuesta negativa de un servicio

parametro MOVILINK®. En caso de respuesta negativa se ajusta el bit 7 en el Response-ID.
negativa — Y

Servicio WRITE. response | Descripcion

API 0 Fijado a 0

Slot_Number 0 Indistinto (no se evalua)

Subslot_Number | 1 Fijado a 1

Index 47 indice del registro de datos para la orden de parametro; indice
constante 47

Length 8 Datos utiles de 8 bytes en la memoria de respuesta

Byte | Recuadro Valor | Descripcion

0 0x01 Numero de referencia reflejado por la orden de ajuste de
parametros

1 Response ID 0xCO Respuesta negativa de MOVILINK®

2 0x00 Numero de eje reflejado; 0 para eje Unico

3 No. of parameters 0x01 1 parametro

4 Format 0x44 Error

5 No. of values 0x01 1 Error code

6,7 Error value 0x0811 | Cddigo de retorno de MOVILINK®
p. €j. Error class 0x08, Add. code 0x11
(véase el apartado "Cdédigos de retorno MOVILINK® del ajuste
de parametros para PROFINET" en la pagina 73)
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La siguiente tabla muestra los cédigos de retorno que el proceso de activaciéon SEW
PROFINET devuelve en caso de surgir un fallo durante el acceso a los parametros

PROFINET.

MOVILINK®
Codigo de retorno (hex)

Descripcion

0x0810

indice no autorizado, directorio de parametros no disponible en la unidad

0x0811 Funcién/parametro no existente

0x0812 Solo permitido acceso de lectura

0x0813 Bloqueo de parametros activo

0x0814 Ajuste de fabrica activado

0x0815 Valor demasiado alto para el parametro

0x0816 Valor demasiado bajo para el parametro

0x0817 Falta la tarjeta opcional necesaria

0x0818 Fallo en el software del sistema

0x0819 Acceso a los parametros solo via interface de proceso RS485

0x081A Acceso a los parametros sélo via interface de diagnostico RS485

0x081B Parametro protegido contra acceso

0x081C Es necesario el bloqueo del regulador

0x081D Valor no valido para parametro

0x081E Se ha activado el ajuste de fabrica

0x081F El parametro no se ha guardado en la EEPROM

0x0820 El parametro no puede modificarse con etapa final autorizada / Reservado

0x0821 Reservado

0x0822 Reservado

0x0823 El parametro sélo puede modificarse en caso de parada del programa IPOS

0x0824 El parametro sélo puede ser modificado estando desactivado el autoajuste

0x0505 Codificacién incorrecta del byte de gestion y reservado

0x0602 Fallo de comunicacion entre el sistema del convertidor y la interface de bus de
campo

0x0502 Tiempo de desbordamiento de la conexién de nivel inferior
(p. €j. durante el reset o con fallo del sistema)

0x0608 Codificacion errénea del campo de formato
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7.2.5 Ordenes de parametro del PROFIdrive

El canal de parametros PROFIdrive de los convertidores SEW se muestra directamente
en la estructura del registro de datos 47. El acceso a los parametros con los servicios
PROFIdrive se realiza principalmente con la estructura descrita a continuacion. Se usa
para ello la secuencia de mensajes tipica del registro de datos 47. Puesto que
PROFIdrive solamente define los dos Request-IDs

Request-ID: 0x01Request Parameter (PROFIdrive)
Request-ID: 0x02Change Parameter (PROFIdrive)

solo puede utilizarse un acceso limitado a los datos en comparacion con los servicios
MOVILINK®.

NOTA

1

El Request-ID 0x02 Change Parameter (PROFIdrive) genera un acceso remanente de
escritura al parametro seleccionado. Como consecuencia, con cada acceso de
escritura se hace una escritura en la Flash/EEPROM interna del convertidor. Si existe
la necesidad de escribir parametros ciclicamente en intervalos breves, utilice el
servicio "WRITE Parameter volatile" de MOVILINK®. Con este servicio se modifican
los valores de los parametros soélo en la RAM del convertidor.

Ejemplo de
lectura de un
parametro
conforme a
PROFIdrive

Las siguientes tablas muestran a modo de ejemplo la estructura de los datos utiles
WRITE.request y READ.res para la lectura de un unico parametro mediante el canal de
parametros MOVILINK®.

Envio de una orden de parametro

La tabla muestra la codificacion de los datos utiles para el servicio WRITE.req con
indicacion del encabezado PROFINET. Con el servicio WRITE.req se envia la orden de
ajuste de parametros al convertidor.

Servicio: WRITE.request Descripcion

Slot_Number 0 Indistinto, (no se evalua)

Index 47 indice del registro de datos; indice constante 47

Length 10 Datos utiles de 10 bytes para la orden de parametro

Byte | Recuadro Valor Descripcién

0 0x01 Numero de referencia individual para la orden de ajuste de
parametros; se refleja en la respuesta de parametro

1 Request ID 0x01 Parametro de solicitud (PROFIdrive)

2 0x00 Numero de eje; 0 = eje Unico

3 No. of parameters 0x01 1 parametro

4 Attribute 0x10 Acceso al valor del parametro

5 No. of elements 0x00 0 = acceso a valor directo, sin subelemento

6,7 Parameter number | 0x206C | MOVILINK® index 8300 = "Version de firmware"

8,9 | Subindex 0x0000 | Subindice 0
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Consulta de respuesta de parametro
La tabla muestra la codificacion de los DATOS UTILES de READ.req con indicacion del

encabezado PN.

Servicio: READ.request Descripcion

Slot_Number 0 Indistinto, (no se evaltua)

Index 47 indice del registro de datos; indice constante 47

Length 240 Longitud maxima de la memoria de respuesta en el PN-Controller

Respuesta positiva del ajuste de parametros de PROFIdrive

La tabla muestra los datos utiles READ.res con los datos de respuesta positivos de la
orden de ajuste de parametros. Se devuelve a modo de ejemplo el valor del parametro
para el indice 8300 (versidon de Firmware).

Servicio: READ.request Descripcion

Slot_Number 0 Indistinto, (no se evalua)

Index 47 indice del registro de datos; indice constante 47
Length 10 Datos utiles de 10 bytes en la memoria de respuesta

Byte | Recuadro Valor Descripcién

0 0x01 Numero de referencia reflejado por la orden de ajuste de
parametros

1 Response ID 0x01 Respuesta positiva para "Request Parameter"

2 0x00 Numero de eje reflejado; 0 = eje Unico

3 No. of parameters 0x01 1 parametro

4 Format 0x43 Formato de parametro: Palabra doble

5 No. of values 0x01 1 valor

6,7 Value Hi 0x311C | Parte alta del parametro

8,9 | Value Lo 0x7289 | Parte baja del parametro

Decodificacion:
0x 311C 7289 = 823947913 dec
>> \ersion Firmware 823 947 9.13

Manual — Interface de bus de campo DFE32B PROFINET 10

75



76

C 29,
@

Ejemplo de
escritura de
un parametro
conforme a
PROFIdrive
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Estructura del canal de parametros PROFINET

La siguiente tabla muestra a modo de ejemplo la estructura de los servicios WRITE y
READ para la escritura remanente del valor de consigna interno n11 (véase
el apartado "Ejemplo de escritura de un parametro mediante MOVILINK®" en la
pagina 71). Para este fin se utiliza el servicio Change Parameter de PROFIdrive.

Envio de la orden "WRITE parameter”

La siguiente tabla muestra el encabezado PROFINET de WRITE.request con la orden

de ajuste de parametros.

Servicio: WRITE.request Descripcion

Slot_Number 0 Indistinto, (no se evalua)

Index 47 indice del registro de datos; indice constante 47
Length 16 Datos utiles de 16 bytes para la memoria de la orden

La siguiente tabla muestra

los datos utiles WRITE.req para el servicio

"Change Parameter" de PROFIdrive.

Byte | Recuadro Valor Descripcion

0 0x01 Numero de referencia individual para la orden de ajuste de
parametros; se refleja en la respuesta de parametro

1 Request ID 0x02 Change Parameter (PROFIdrive)

2 0x01 Numero de eje; 0 = eje unico

3 No. of parameters 0x01 1 parametro

4 Attribute 0x10 Acceso al valor del parametro

5 No. of elements 0x00 0 = acceso a valor directo, sin subelemento

6,7 Parameter number | 0x7129 | indice de parametro 8489 = P160 n11

8,9 | Subindex 0x0000 | Subindice 0

10 Format 0x43 Palabra doble

11 No. of values 0x01 Modificar 1 valor de parametro

g Value HiWord 0x0000 | Parte alta del valor de parametro

12 Value LoWord 0x0BB8 | Parte baja del valor de parametro

Una vez enviado este WRITE.request se recibe WRITE.response. Siempre y cuando no
haya surgido ningun conflicto de estado en el procesamiento del canal de parametros,
se recibira una WRITE.response positiva. En caso contrario, en Error_code_1 estara el
fallo de estado.
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C 20,

Consulta de respuesta de parametro

La tabla muestra la codificacion de los datos utiles WRITE.req con indicacién del
encabezado PROFINET.

Recuadro Valor Descripcion

Function_Num READ.req

Slot_Number X No se utiliza el Slot_Number

Index 47 indice del registro de datos

Length 240 Longitud maxima de la memoria de respuesta en el PN-Controller

Respuesta positiva a "WRITE Parameter"

La tabla muestra el encabezado PROFINET de la READ.response positiva con
respuesta de ajuste de parametros.

Servicio: READ.response | Descripcion

Slot_Number 0 Indistinto, (no se evaltua)

Index 47 indice del registro de datos; indice constante 47
Length 4 Datos utiles de 4 bytes en la memoria de respuesta

La siguiente tabla muestra la respuesta positiva para el servicio "Change Parameter" de

PROFIdrive.
Byte | Recuadro Valor Descripcion
0 0x01 Numero de referencia reflejado por la orden de ajuste de
parametros
Response ID 0x02 Respuesta positiva de PROFIdrive
2 0x01 Numero de eje reflejado; 0 = eje Unico
No. of parameters 0x01 1 parametro

Respuesta de La siguiente tabla muestra la codificacion de una respuesta negativa de un servicio

parametro PROFIdrive. En caso de respuesta negativa se ajusta el bit 7 en el Response ID.
negativa — T
Servicio: READ.response | Descripcion
Slot_Number 0 Indistinto, (no se evaltua)
Index 47 indice del registro de datos; indice constante 47
Length 8 Datos utiles de 8 bytes en la memoria de respuesta
Byte | Recuadro Valor Descripcion
0 Respones 0x01 Numero de referencia reflejado por la orden de ajuste de
reference parametros
1 Response ID 0x810x82 | Respuesta negativa para “Request Parameter” Respuesta
negativa para “Change Parameter”
2 0x00 Numero de eje reflejado; 0 = eje Unico
3 No. of parameters | 0x01 1 parametro
4 Format 0x44 Error
5 No. of values 0x01 1 Error code
6,7 | Error value 0x0811 Cadigo de retorno de MOVILINK®
p. €j. Error class 0x08, Add. code 0x11
(véase el apartado "Cdédigos de retorno MOVILINK® para
PROFINET" en la pagina 73)
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@

78

Cédigos de Esta tabla muestra la codificacién del Error number en la respuesta de parametro de
retorno PROFIdrive segun el perfil V3.1 de PROFIdrive. La tabla es valida cuando se utilizan
PROFIdrive para los servicios PROFIdrive "Request Parameter" y / o "Change Parameter".
PROFINET
Fallo n° Significado Utilizado en
0x00 Numero de parametro Acceso a parametro no disponible
inadmisible
0x01 El valor del parametro no Cambiar el acceso al valor del parametro que no puede
puede modificarse modificarse
0x02 Valor minimo o maximo Cambiar el acceso al valor que se encuentra fuera del limite
superado
0x03 Subindice incorrecto Acceso a subindice no disponible
0x04 Sin orden Acceso sin subindice a parametro no indexado
0x05 Tipo de datos incorrecto Sustituir el acceso por un valor que no corresponde con el tipo
de datos del parametro
0x06 Ajuste no permitido (sélo es | Ajustar el acceso a un valor > 0 en los casos en que no esté
posible reiniciarlo) permitido
0x07 No puede modificarse el Acceso a un elemento de la descripcién que no puede
elemento de descripcion modificarse
0x08 Reservado (PROF Idrive perfil V2: peticion PPO-Write en IR no disponible)
0x09 No se dispone de ninguna | Acceso a una descripcién no accesible (se dispone del valor
descripcion del parametro)
0x0A Reservado (PROFIdrive perfil V2: grupo de acceso incorrecto)
0x0B Sin prioridad operativa Acceso sin derechos para modificar los parametros
0x0C Reservado (PROFIdrive perfil V2: contrasefia incorrecta)
0x0D Reservado (PROFIdrive perfil V2: no es posible leer el texto en una
transferencia de datos ciclica)
0x0E Reservado (PROFIdrive perfil V2: no es posible leer el nombre en una
transferencia de datos ciclica)
0xOF No existe un orden del Acceso a un orden del texto no disponible (se dispone del valor
texto del parametro)
0x10 Reservado (PROFIdrive perfil V2: sin PPO-Write)
0x11 No es posible ejecutar la No es posible el acceso por el momento; no hay mas
solicitud debido al modo de | explicaciones acerca de la causa
funcionamiento
0x12 Reservado (PROFIdrive perfil V2: otro fallo)
0x13 Reservado (PROFIdrive perfil V2: no es posible leer los datos en un
intercambio ciclico)
0x14 Valor no permitido Cambiar el acceso con un valor que se encuentra dentro del
rango permitido pero que no es admisible debido a otras
razones a largo plazo (parametro con valores independientes
definidos)
0x15 Respuesta demasiado La longitud de la respuesta actual supera la longitud maxima
larga transmisible
0x16 Direcciones de parametros | Valor no permitido o valor no admisible para este atributo, este
no admisibles numero de elementos, el nimero de parametros, el subindice
0 una combinacion de dichos factores
0x17 Formato incorrecto Peticién de escritura: Formato no admisible o formato de datos
de parametros incompatible
0x18 El numero de valores no es | Peticion de escritura: el numero de valores de los datos de
coherente parametros no se corresponde con el nimero de elementos en
la direccién de los parametros
0x19 El eje no existe Acceso a un eje que no existe
hasta 0x64 | Reservado -
De 0x65 a | Dependiendo del fabricante | —
OxFF
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7.3 Lectura o escritura de parametros mediante el registro de datos 47
7.3.1 Ejemplo de programa para SIMATIC S7
El cédigo STEP 7 especificado en el archivo GSD muestra como se efectua el acceso

a los parametros por medio de los componentes de funcion del sistema STEP 7 SFB
52/53. Puede copiar el codigo STEP 7 e importarlo/traducirlo como fuente STEP 7.

INDICACIONES

« En la pagina web de SEW (www.sew-eurodrive.com), dentro del apartado

°® "Software", puede descargar el ejemplo de un componente funcional para
1 controles SIMATIC S7.
+ Este ejemplo muestra como servicio especial gratuito obligatoriamente sdlo el

procedimiento general para la creaciéon de un programa PLC. Por tanto, no nos
responsabilizamos del contenido del programa-ejemplo.

7.3.2 Datos técnicos de PROFINET para MOVIDRIVE® DFE32B

Archivo GSD para PROFINET:

GSDML-V2.1-SEW-DFE-DFS-2Ports-jjjj.mm.tt.xml

Nombre del médulo para la planificacién del proyecto: | MOVIDRIVE DFE32B
Registro de datos compatible: indice 47

Numero de ranura compatible: Recomendado: 0

Cadigo de fabricante: 10A hex (SEW-EURODRIVE)
Profile-ID: 0

C2-Response-Timeout 1s

Longitud max. del canal C1: 240 bytes

Longitud max. del canal C2: 240 bytes
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7.3.3 Codbdigos de fallo de los servicios PROFINET

Esta tabla muestra los posibles codigos de fallo de los servicios PROFINET que pueden
surgir en caso de producirse una anomalia en la comunicacién en el nivel del mensaje
PROFINET. Esta tabla puede resultarle util si quiere escribir un componente de ajuste
de parametros propio basandose en los servicios PROFINET, ya que estos cédigos de
fallo se envian directamente en el nivel del mensaje.

Bit.]| 7|6 | 5|4 |3 |2 |1 0

Error_Class Error_Code
Error_Class Error_Code Canal de parametros PROFINET
(segun especificacion (segun especificacion
PROFINET) PROFINET)

0x0 ... 0x9 hex = reserved

O0xA = application 0x0 = read error

0x2 = module failure

0x3 to 0x7 = reserved
0x8 = version conflict

0xA ... OxF = user specific

0xB = access 0x0 = invalid index 0xBO0 = No data block Index 47 (DB47);
parameter requests are not supported

0x1 = write length error
0x2 = invalid slot

0x3 = type conflict

0x4 = invalid area

0x5 = state conflict 0xB5 = Access to DB47 temporarily not
possible due to internal processing status

0x6 = access denied

0x7 = invalid range 0xB7 = WRITE DB 47 with error in the DB 47
header

0x8 = invalid parameter
0x9 = invalid type
0xA to OxF = user specific

0xC = resource 0x0 = read constraint conflict
0x1 = write constraint conflict
0x2 = resource busy

0x3 = resource unavailable
0x4..0x7 = reserved
0x8..0xF = user specific

0xD ... OxF = user specific
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8

8.1

Servidor web integrado

La tarjeta opcional DFE32B tiene una pagina web para facilitar el diagnéstico web de
MOVIDRIVE® y MOVITRAC®. Para acceder a la pagina de inicio, escriba la direccion
IP configurada.

A través de la pagina web tiene acceso a informaciones de servicio y diagnéstico.

Requisitos de software

La pagina de inicio ha sido comprobada con Microsoft® Internet Explorer 5.0 y Mozilla®

Firefox 2.0. Para poder mostrar elementos dinamicos necesita Java 2 Runtime
Environment SE, V1.5.0 o posterior.

Si no tiene instalado Java 2 Runtime en su sistema, la pagina web se conectara con
Java y comenzara una descarga automatica siempre que la confirme previamente.
Si surgen problemas durante la descarga, también puede descargar Java 2 Runtime en
www.sun.com e instalar la aplicacion localmente.

8.2 Ajustes de seguridad

Si utiliza un firewall o tiene instalado un firewall personal en su sistema, éste podria
bloquear el acceso a las unidades Ethernet. Para ello debe admitir el trafico TCP/IP y
UDP/IP saliente.

» El applet "sewAppletsMoviEWeb.JAppletWeb" le pedira que acepte un certificado.
Para ello, pulse el boton <Execute>. El certificado se importara en la lista de
certificados de Java 2 Runtime.

» Para evitar que aparezca este dialogo cuando vuelva a ejecutar el programa,
marque la casilla de verificacion "Always trust content from this publisher".
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8.3 Estructura de la pagina de inicio del MOVIDRIVE® MDX61B con la opcioén
DFE32B

SEW - Movidrive B
{DFE3xB - Industrial Ethermet) | -

(11—

- Start Diagnostic spplet
{Movitnakad-MTWak e
et
Note: java-Runetime jre 1.5.x is ‘_"
required see FAQ for Information jd\'d

(2]

9 (3]
[4]

y..
62223AXX

[1] Barra de navegacion

[2] Ventana principal (inicio) Botdn para iniciar el applet de diagnéstico
[3] Ventana principal (inicio) Botén para mostrar la ayuda de la pagina de inicio
[4] Ventana principal (inicio) Botdn para la pagina de documentacion de MOVIDRIVE® B

(se necesita acceso a Internet)
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8.4

Frogramm  Tee  FluginWindoys  Help
o ]
T iy MHebwoek-Tree
148 77) Coatewiary |
nal
=% E-Bus

Estructura del applet de diagndéstico

- —B

Opeen Phigin - Diagrinsis

1 wcorecs < Cnen PRn - Hatuiaw
T dathewtirncation ¥

IP-Address | Subchares
10114877 0
10114877 3 1

—14]

atepe Signatus Eialug Faul
4V cperatian -
WCRITRAL B Enalile

—19]

62225AXX

[1] Estructura en arbol /
vista general

En el arbol, el nodo de red "My-Network-Tree" muestra la unidad Ethernet
MOVIDRIVE® B. Por debajo aparecen los distintos subsistemas de la
variante de unidad correspondiente, que pueden contener otras unidades.

[2] Menu emergente al
hacer clic con el botéon
derecho del ratén en una
unidad del arbol

Es posible navegar por los plugins de cada unidad haciendo clic con el
botdn derecho del ratdén en la unidad en el arbol. Aparece una ventana
emergente que lleva a los plugins correspondientes de la unidad. Ademas,
puede editar la configuracion de acceso de MOVIDRIVE® B (véase el
capitulo "Proteccion de acceso"). Para detectar nuevas unidades y que se
muestren en el arbol, haga clic con el botén derecho del raton en el nodo
de red y seleccione la opcién "Scan".

[3] Barra de herramientas
(seleccién rapida mediante
botones)

R

fal  [b] I[c] [d] e] [fl ld]

[a] Volver a examinar el arbol de unidades y mostrarlas

[b] Plugin para abrir la unidad seleccionada en el arbol

[c] Plugin de vista general (Overview) para la unidad seleccionada en el
arbol, véase el apartado "Ventana de plugins (Overview)"

[d] Cerrar el plugin seleccionado

[e] Configuracién para la comunicacion Ethernet y examen

[fl Cambiar entre modo de ventana y modo de applet

[g] Ver el didlogo de informacién

[4] Ventana de plugins

Véase el apartado "Ventana de plugins".

[5] Tabla de estado y estado
de la unidad

La tabla esta visible de forma predeterminada y se enumeran todas las
unidades y subunidades encontradas durante el examen. Como la tabla
de estado envia ciclicamente solicitudes de parametros a la unidad, la
tabla también se puede cerrar con el botén de estado (abajo a la derecha).
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Ventana de
plugins

Movidrive B / Movitrac B
I (DFE3xB / DFS2xB - Industrial Ethernat)

L]
(7]
B overview | wsentings | gf Busmonitor | |1 Display Values

11—
[2]
B——— Signatuse WCHFROFINET Edit

Unit type MD3G1EDD0S-543

Oper ating Time a3 h 45 i

Firmware Version B24 B4 07

Fii sl e Ridsion anz

Status
nyerhar slalus Enabled
Farametersat Parameter sat1
Operating siatus Enabbe
¥ Siatus
62226 AXX
[1] Ficha de plugins abiertos Si tiene abiertos varios plugins (p. €j., plugins de distintas unidades),
éstos apareceran enumerados en la ficha.

[2] Ficha dentro del plugin Si la unidad elegida cuenta con varias rubricas de visualizacion,
(muestra las vistas de apareceran enumeradas en la ficha.
parametros implementadas)
[3] Ventana principal con En la ventana principal aparecen los parametros correspondientes.
valores de visualizacion e
imagenes
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Estructura del applet de diagnostico

Ejemplo: Plugin de
monitor de bus
para MOVIDRIVE®

Para ver los datos de proceso entre el control y MOVIDRIVE® B, asi como para el
diagnéstico de la asignacién de los datos de proceso.

B overdew [ psemings | gf Busmonitor

PO1 L] CONTROL WORD 1

o PO2 60536 SET SPEED

PO3 2000 RANF

Show hex ibase 16) values

PO1 POz PO3

Controller inhioit Q‘
EnablaRapid stop @
EnablelStop ﬂ'

Hold control @
Parametsr set 257 =
Reset Q

Binary Q0000000 00000110
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12 Display Valies

STATLIS WORD 1 1031 Pl
ACTUAL SPEED 60535  Pl2
IPOS PIOATA 1 PI3
Pl P2 P13
Enabled &
Rty Tar aperation o
PO data enable &
Fault/¥Waming ’
DaviceStatus
Binary 0000100 00D00111

b Status

62229AXX
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Ejemplo: Plugin de
monitor de bus
para MOVITRAC®

Servidor web integrado
Estructura del applet de diagnéstico

Para ver los datos de proceso entre el control y MOVITRAC® B, asi como para el
diagnéstico de la asignacién de los datos de proceso.

g Busmonitor
PO1 ] CONTROL WORD 1 STATUS WORD 1 103 PI1
PO2 5000 SET SPEED ACTUAL SFEED 5007 Pi2
PO3 2000 RapP APPARENT OLITPLUT 6 PI3
Show hex ibase 16) values
PO1 Poz PO3 P Pi2
Contnal Cammand Fraigate
Enabiled *
Enabled Q
Ready for operation -
Fapid slop [ ]
P10 data anable * ]
Stop [ ]
Fault i Waming "
Faramater set * )
Resst [*
Binary 0oonom0 00000111
Releass brake &

8 SMLP.Dew: 1

Online Device(s) Information

-
WP Status

62230AXX
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8.5 Proteccion de acceso

El acceso a los parametros de accionamiento y a la informacién de diagndstico puede
protegerse mediante contrasena. La proteccién de acceso se encuentra desactivada de
fabrica. Con la asignacion de una contrasefa [2], puede activar la proteccion de acceso,
al borrar la contrasena (contrasefa vacia) vuelve a desactivarla.

Si la proteccion de acceso esta activada, aparecera un dialogo de inicio de sesion [1]
solicitando la contrasefa guardada.

Y Mty Metwork-Tree 1
E {10,122 180 - Carsecenel aff n.mun:l
2 Serial
| Open Plugin - Diagnosis
" Serial| [=7 Open Plugin - Net\iew

B & authentification » 7 Login.. —_ 1]
::r Senal ¥+ Logout ...
internal Config Login .. ———— [2]
61662AXX
[1] Inicio de sesién [2] Inicio de sesidn de configuracion
£ SMLP-Logn ] [ shup Authert Conf x
N Py
Y E*)
i OBSERVER v
User: OBSERVER -
Passweord:
Password:
Hiwr Passweord
Login Cancel Password:
Werify:
Login Timeout

Timeout [msk | 30000

Change Cancal

En el didlogo de inicio de sesion tiene la posibilidad de seleccionar la entrada
"Observer" o "Maintanance" bajo "User".

* Observer

— Los parametros de las unidades de accionamiento se pueden leer con
MOVITOOLS® MotionStudio, pero no modificarse.

— Los ajustes de parametros actuales se cargan desde la unidad en el PC (carga
de juegos de parametros).

— Ladescarga de un juego de parametros o un programa IPOSPIUS® g es posible.

— Es posible realizar un diagnéstico de datos de proceso con MOVITOOLS®
MotionStudio, pero no es posible cambiar la configuracion del alcance.

* Maintenance
— MOVITOOLS® MotionStudio se puede manejar sin limitaciones.
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MOVITOOLS® MotionStudio via Ethernet
Resumen

MOVITOOLS® MotionStudio via Ethernet

El software MOVITOOLS® MotionStudio (version 5.40 o posterior) le permite
una comoda parametrizacion, visualizacion y diagndstico de su aplicacion de
accionamiento. Con MOVITOOLS® MotionStudio puede comunicar a través de la
tarjeta opcional DFE32B con el variador vectorial MOVIDRIVE® MDX61B, la puerta de
acceso DFE32B y las unidades SEW subordinadas a la puerta de acceso a través de
Ethernet.

{ALTO!

Antes de comenzar a trabajar con MOVITOOLS® MotionStudio, debe habilitar en su
firewall los componentes de software instalados.

* Introduzca en su firewall todos los programas ejecutables pertenecientes a los
componentes de software instalados.

* Compruebe los ajustes de su firewall. Posiblemente, evita la ejecuciéon del
programa en segundo plano, es decir, sin que el usuario reciba un mensaje
indicandolo.

» Compruebe si entre el PC y la tarjeta DFE32B es posible establecer comunicacién
Ethernet. Utilice para ello, por ejemplo, el comando "ping" en el simbolo del sistema
de Windows (ejemplo: ping 10.3.71.15).

9.1

Resumen

La interface de MOVITOOLS® MotionStudio esta formada por una estructura central
y las distintas "herramientas". Estas, como aplicaciones independientes, pueden
iniciarse fuera de la estructura central o integrarse como "plugins" en dicha estructura.
La siguiente figura muestra las areas de la estructura.

MOVTTIONLUS S MotionStudis - [sewproject |

| [ .
| 3w r.r-u:-r I | /r.i 5 achep vaser T pTTpe— s |I
03T 708 b B0 5580 = e
| = R LRI SHLP PTG | || - pripomui = e - |
T3 B P s, ey O Achud poidon ] =
“."_.' 14 Gty [FENE w . -z ¥ v STHOH Pl T S
K 4 M B 450000 - . s ;
[3] W 5 o BA-04-50r3-00- 3 s data 008 Moo vskrebon 1 [%] =
(i & Mo 04501300 & 8 B : 0T oo weratien 2 [5] | E— [4]
18 HEF2D 1 1. Seiiarigs T S
B 15 HDREIBIOI A o # (@l 2. Conb B are N e
— BRI T - = :|‘ M ptmpit
& reenal 2:
| B 1 HTFILAmEss | | j i |
| —RET ™ [ il 7 ey |
| o g AP R |
| B ! HTSTIANNE5E | < &l Apploaies _'_| |
|I =N —RETTRCT = | \ | j‘
\ il Oeerview [l e Jll .

ﬁMMML Buy Dwncs paee Sagratre  Statug Foault Hews : [5] )
-

G >

11721AEN
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MOVITOOLS® MotionStudio via Ethernet

Secuencia de configuracién de unidades

Areas y
funciones

La siguiente tabla describe las areas de la estructura y su funcién.

[1] Barra de menu

El menu principal y la barra de herramientas contienen todos los

[2] Barra de herramientas

comandos importantes para el manejo de la estructura.

[3] Area para las vistas de
proyecto

La informacion sobre las unidades de un proyecto se visualiza
mediante los siguientes tipos de vistas de proyecto

* Vista de red

» Vista de planificacion

[4] Area para plugins

Se trata del area en la que pueden verse las "herramientas" en forma
de plugins. Los plugins se muestran en fichas o como ventanas
independientes.

La vista depende de la herramienta seleccionada. En el ejemplo se ha
elegido la herramienta "Parameter Tree" para MOVIDRIVE®.

[5] Area de estado de la unidad

Las informaciones sobre las unidades disponibles online se pueden
ver en la "barra de estado". También es posible ocultar el area de
estado de la unidad.

[6] Barra de estado

En la barra de estado se ve el estado de comunicacion actual de
MOVITOOLS® MotionStudio. Durante el examen de unidades aqui se
muestra informacién sobre el progreso.

9.2 Secuencia de configuracion de unidades

Resumen

La siguiente figura muestra los principales pasos para configurar unidades con las
herramientas de MOVITOOLS® MotionStudio.

1. Crear el proyecto y la red

\

2. Configurar canal o canales de comunicacion

Y

3. Busqueda de red (examen de unidades)

\

4. Cambiar a modo onl

ine

\

y

5. Configuracion de uni

dades con las herramientas

\

4

6. Cargar los parametros del convertidor y
luego guardar el proyecto

62348AES
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MOVITOOLS® MotionStudio via Ethernet
Secuencia de configuracién de unidades

Paso 1: » Asegurese de seleccionar "New Project" y confirme la seleccién. Se abrira la
Crear el proyecto ventana "New Project".
y la red .

Indique un nombre y una ubicacién para el nuevo proyecto y confirme las entradas.
Se abrira la ventana "New Network".

* Indique un nombre para la nueva red y confirme la entrada. Se abrira la pantalla
principal con la ventana "Configure communication plugs".

Configure communication plugs

(1) SBus

Wil Basic seltings
Baud rate: BI0 KR w| [Defaut: 500 KE)
= '| [Serial B
A
|
[- g

[T Show all parzmeters

¥ Ewxpand ! (1] I Cancel

11723AEN
Paso 2: » Ajuste el primer canal de comunicacion u otro a "Ethernet".
Configurar _
el canal de ; |
comunicacion i-_IJ,. (2) EthBrnet
' r'l [Seria =] B
Protocals
bl M Activate
= [~ Activate Ethercat [Default vwalue: Mo
=) ¥ Activate SMLP [Default value: Yes)
E Ethemet -
9 B
i Activate Caor figuire Etharcal . |
Configure SMLP.. |
™ Aok ate
™ Activale
¥ Expand 0K | Cancsl
11724AEN
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MOVITOOLS® MotionStudio via Ethernet
Secuencia de configuracién de unidades

Paso 3:
Burcar red
(examen de
unidades)

Paso 4:
Configurar
unidades con las
herramientas

Examine la red con @ (examen de unidades).

Active el modo online con a5 .
Seleccione la unidad que desee configurar.

Abra con el boton derecho del ratéon el menu contextual para ver las herramientas
para configurar la unidad.

Overview / MotionStudio A

By MotionStudio

E MaotionStudio

- Ethemnet
i (PN 10371128 MTF-PN-RackStand
(@ PN 10.271.130: MTM-PN-StandRlack
B PN 10371.123 MTF-Rollenbahn?
E-ff PN 10371132 Gateway DFE32B

e Intemal

EE 1. Parameter tree

z Cormpatison

| Startup L3 @ Data management
Application modules >
Programming > Parameter tree
Technolagy functions » Technology Enable
Diagriostics b Dip Startup

Linear mokor startup
Shel

o Status

I Project unit, .,

X Remove

Properties...

11737AEN
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MOVITOOLS® MotionStudio via Ethernet
Comunicacion con unidades externas

9.3 Comunicacion con unidades externas

Si desea establecer comunicacion Ethernet con unidades fuera del segmento de red
local, haga clic en el botén "Configure SMLP".

Basic settings
Timeout [fooo™ =] (Defeu 1000)
Bioadcast IP addvess:  [255056 265256
Address listings

IP addiesses of SMLP servers | Excluded IP addresses |

. 2
A Up Ctri+Up ' (1]
¥ Down Chrb+-Down /_______——-’
[+ addip address | ciea —
% Delete IP address ®  Del J
+ 2]
X

Add IP address

IP address: || /

1if 4 Cancel

11726AEN

» Para agregar o borrar una direccioén IP, abra el menu contextual [1] haciendo clic en
el botén o con la combinacion de teclas [Ctrl-A].

* En el campo "IP Address" introduzca la direccidon IP correspondiente a la unidad
DFE32B.
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MOVITOOLS® MotionStudio via Ethernet
Comunicacioén con unidades externas

En la siguiente tabla se describen los parametros

para SMLP (Simple MOVILINK®

Descripcion

Nota

Parametros

para SMLP Protocol).
Parametros
Tiempo de

desbordamiento

Tiempo de espera en milisegundos en
el que el cliente espera una respuesta
del servidor tras una consulta.

Ajuste por defecto: 1.000 ms

Dado el caso, aumente el valor si un
retardo de la comunicacion provoca
fallos.

Direccién IP de
difusién

Direccién IP del segmento de red local
dentro del cual tiene lugar el examen
de unidades

En el ajuste por defecto, durante el
examen solo se buscan unidades que se
encuentren dentro del segmento de red
local.

Direccién IP
Servidor SMLP

Direccién IP del servidor SMLP u otra
unidad que se pueda incluir en el
examen de unidades pero que se
encuentre fuera del segmento de red
local.

Introduzca aqui la siguiente direccion IP:

+ Direccion IP del control SIMATIC S7
si realiza una comunicacion
Ethernet directa en PROFIBUS a
través de SIMATIC S7.

» Direccion IP de las unidades que se
puedan incluir en el examen de
unidades pero que se encuentren
fuera del segmento de red local.
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10 b\ /é Diagnéstico de fallos

- ~  Desarrollos de diagnostico

10 Diagnoéstico de fallos
10.1 Desarrollos de diagndstico

Los desarrollos de diagnéstico descritos a continuacién le mostraran los procedimientos
para el analisis de fallos de los casos de problemas mas frecuentes mencionados:

» El variador vectorial no funciona con PROFINET IO
» El variador vectorial no puede controlarse con el IO-Controller

Encontrara indicaciones adicionales relacionadas con el ajuste de parametros del
convertidor para distintas aplicaciones del bus de campo en el manual Perfil de la
unidad de bus de campo y directorio de parametros de MOVIDRI VE®,
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Diagnéstico de fallos >\ el 10
Desarrollos de diagnostico

Problema de diagnéstico 1: El convertidor no trabaja con PROFINET IO.
Estado de partida:

» Convertidor conectado fisicamente a PROFINET IO

« Convertidor configurado en el IO-Controller y comunicacion de bus activa

!
‘ ¢ Esta enchufado el conector del bus? ‘ No —
Si Si
1 I
¢,Cémo se comporta OFF — [C] ¢ Cémo se comporta | Amarillo — [B]
el LED Link? el LED BUS FAULT? | Rojo — [C]
Verde Apagado
} }
‘ Convertidor tiene comunicacion a Ethernet. ‘
l
‘ Compruebe el nombre PROFINET planificado y ajustado. ‘
l
< Nombre PROFINET idéntico? | No —
Si
}

Puede que haya planificado el tipo de unidad equivocado o haya definido una
configuracion incorrecta.

!
Borre la planificacion de proyecto del convertidor de la red PROFINET 10.

!

Efectie una nueva configuracion para el convertidor con la seleccion de la descripcion
de la unidad "MDX61B+DFE32B".
Asigne el rango de direcciones para el sistema de control.

!

Cargue la configuracién en el PROFINET |0-Controller y vuelva a iniciar la
comunicacion del bus.

‘ [A] Compruebe el cableado del bus.

‘ [B] La opcién DFE32B todavia no esta planificada o esta mal planificada.
Compruebe en este caso la planificacion de proyecto, particularmente
el nombre de unidad y la direccion IP.

1
[C] La opcion DFE32B sefializa que el PROFINET 10-Controller aun no
ha establecido ningun enlace de comunicacion.
l
El PROFINET IO-Controller esta desconectado o todavia no esta
inicializado.
| [D] | Adaptar nombre PROFINET.
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/é Diagnéstico de fallos
~  Desarrollos de diagnostico

Problema de diagnéstico 2:
El convertidor no puede controlarse con el |IO-Controller.
Estado de partida:
« Comunicacion del bus con el convertidor correcta
(LED BUS FAULT apagado)
» El convertidor se encuentra en modo de 24 V (sin tension de red)

!

La causa del problema es, o bien una parametrizacién errénea del convertidor, o
bien un programa de control erréneo en el PROFINET |0-Controller.

!

Controle con P094 ... P097 (descripcion de valores consigna PO1 ... PO3) si los
valores de consigna enviados por el control han sido recibidos correctamente.
Para ello envie a modo de prueba en cada palabra de salida un valor de
consigna distinto de O.

l
¢,Se han recibido los valores de Si
0 ) | —
consigna?
No
!

[A]

Compruebe el ajuste correcto de los siguientes parametros de accionamiento:
+ P100 FUENTE DE CONSIGNA BUS DE CAMPO

+ P101 FUENTE DE CONTROL BUS DE CAMPO

+ P876 HABILITAR DATOS PO Sl

!
¢ Estan bien los ajustes? No —
Si
!
El problema puede estar en su programa de control en el IO-Controller.
!

Compruebe si coinciden las direcciones utilizadas en el programa con las que
hay planificadas.

Tenga en cuenta que el convertidor necesita datos consistentes y que el acceso
al programa de control debe producirse, en caso necesario, a través de
funciones especiales del sistema (p. €j., SIMATIC S7, SFC 14/15).

[A] No se han transmitido los valores de consigna.

Compruebe la habilitacién de las bornas del convertidor.

[B] Corrija los ajustes.
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Diagnéstico de fallos >\
Lista de fallos en modo de puerta de acceso

(

~ ~

10.2 Lista de fallos en modo de puerta de acceso

Codigo | Denominacion | Respuesta Causa Medida
de fallo
25 EEPROM Corte de la comu- Fallo al acceder a memoria EEPROM Copiar parametros, realizar un ajuste
nicacion del SBus de fabrica, llevar a cabo el reset y
establecer de nuevo los parametros
de DFE. En caso de producirse
nuevamente este fallo consultar al
servicio de SEW.
28 Desbordamiento | Por defecto: No se ha producido comunicacion +  Comprobar la rutina de
del bus de Datos PO =0 entre el maestro y el esclavo durante la comunicacion del maestro
campo Reaccion en caso vigilancia de respuesta planificada. * Ajustar el tiempo de
de fallo ajustable desbordamiento del bus de
mediante P831 campo (vigilancia de respuesta)
en la planificacién del proyecto
del maestro o desconectar la
vigilancia
37 Fallo de Corte de la comu- Fallo en la ejecucion de la secuencia Consulte al servicio de SEW.
vigilancia nicacion del SBus de programa
38 Fallo interno Corte de la comu- Sistema electrénico del convertidor Compruebe las conexiones a tierra 'y
nicacion del SBus averiado, posiblemente por efecto CEM | los apantallados vy, si fuera necesario,
mejorelos. Si el fallo persiste, con-
sulte al servicio técnico de SEW.
45 Fallo de Corte de la comu- Fallo tras autocomprobacion en el reset | Ejecute un reset. En caso de
inicializacion nicacion del SBus producirse repetidamente este fallo
consulte al servicio de SEW.
111 Fallo del Ninguno Tenga en cuenta el LED rojo de fallo Comprobar la alimentacion de tensién
sistema del sistema (H1) del DFE. Sidicho LED | y el cableado del SBus; comprobar

Device Timeout

esta encendido, no se puede acceder a
una o varias unidades en el SBus
dentro del tiempo de desbordamiento.
Si el LED rojo fallo del sistema (H1)
parpadea, el propio DFE presenta un
estado de fallo. En ese caso, el fallo
F111 se ha comunicado el controlador
sélo via bus de campo.

las resistencias de terminacion del
SBus. Si se ha planificado el DFE con
un PC, comprobar la planificacion.
Desconectar y conectar otra vez el
DFE. Si el fallo persiste, consultarlo a
través de la interface de diagnoéstico y
adoptar la medida descrita en esta
tabla.
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Datos técnicos
7 DFE32B para MOVIDRIVE® B, MOVITRAC® B y carcasa de la puerta de acceso UOH11B

P| Hz

11  Datos técnicos
11.1 DFE32B para MOVIDRIVE® B, MOVITRAC® B y carcasa de la puerta de acceso

UOH11B

Opcién DFE32B

N° de referencia

18213456

Consumo de corriente

P=3W

Alimentacién de tension
(sélo en modo de puerta
de acceso)

U = 24 Ve (-15 %, +20 %)
|méx =200 mACC
Pmax = 3.4 W

Protocolos de aplicacién

PROFINET IO (tramas Ethernet con identificacion de trama 8892,.,)
para el control y ajuste de parametros del variador vectorial.

HTTP (Hypertext Transfer Protocol) para el diagnéstico mediante el
navegador de Internet.

SMLP (Simple Movilink Protocol), protocolo utilizado por MOVITOOLS®.

Numeros de puerto + 300 (SMLP)
utilizados + 80 (HTTP)
Servicios Ethernet + ARP
+ ICMP (Ping)
Nivel 2 de ISO / OSI Ethernet Il
Velocidad en baudios 100 MBaud en duplex
Medio de conexién RJ45
Direccionamiento 4 bytes direccion IP o bien MAC-ID (00:0F:69:xx:xx:xx)
Identificacion del 010Aex

fabricante
(Vendor ID)

Herramientas para la
puesta en marcha

Software MOVITOOLS® MotionStudio a partir de la version 5.40
Consola de programacion DBG60B

Version de firmware del
MOVIDRIVE® MDX61B

Version de firmware 824 854 0.17 o posterior (— indicacién con P076)
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Datos técnicos VA 7 =
Dimensiones de DFE32B en la carcasa de la puerta de acceso UOH11B [

Z

P| Hz

11.2 Dimensiones de DFE32B en la carcasa de la puerta de acceso UOH11B

V.
1<

5.5

DFE 328

==

224

28
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