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Emniyet uyarilarinin yapisi

1 Emniyet uyarilarinin yapisi

Bu igletme kilavuzundaki uyarilarin yapisi:

Piktogram A SINYAL SOZCUK!
Tehlike tard ve kaynagi.
Uyulmadiginda:
» Tehlike dnleme dnlemi(leri).
Piktogram Sinyal s6zcuk Anlami Uyulmadiginda
Ornek: Dogrudan bir tehlike Agir yaralanmalar veya 6lum
/\ UYARI! Olasi tehlikeli durum Agir yaralanmalar veya 6lum
Genel tehlike
/\ A DIKKAT! Olasi tehlikeli durum Hafif yaralanmalar
Belirli bir tehlike,
orn. elektrik soku
DUR! OlasI malzeme hasarlari Tahrik sisteminde veya ortamda hasar
/ \ olusmasi
UYARI Faydali bir uyari veya ipucu.
(] Tahrik sisteminin kullaniimasini
1 kolaylastirir.

\.

A DIKKAT!

Bu igletme kilavuzuna uyulmasi arnizasiz bir ¢alisma ve hasar tazmin haklarinin
kaybolmamasi igin sarttir. Bu nedenle, cihaz devreye alinmadan 6nce bu igletme
kilavuzu dikkatlice okunmalidir!

Sistem ve isletme sorumlusunun ve kendi sorumluluklari altinda cihaz Uzerinde
¢alisan kisilerin cihaza erigebilmelerini ve kilavuzun okunabilecek bir durumda
olmasini saglayin.

Sorumsuzluk:

MOVIDRIVE® compact ve frekans geviricilerin giivenli bir sekilde igletiimesi ve
ongorilen iiriin 6zellikleri ile gi¢ degerlerine erisilmesi igin isletme kilavuzuna
uyulmasi sarttir. isletme kilavuzuna uyulmamasi sonucu olusabilecek kisisel, mal
veya varlik hasarlarindan SEW-EURODRIVE sorumlu degildir. Bu gibi durumlarda
malzeme hatasi sorumlulugu kabul edilmez.
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2.1

2.2

2.3

Emniyet uyarilari
Genel bilgiler

Hedef grup

Emniyet uyarilari

Asagida belirtilen temel emniyet uyarlari mal ve can kaybini énlemek icin dnemlidir.
isletici temel emniyet uyarilarina dikkat edilmesinden ve bu uyarilara uyulmasindan
sorumludur. Sistem ve isletme sorumlusunun ve kendi sorumluluklari altinda cihaz
Uzerinde galisan Kisilerin cihaza erisebilmelerini ve kilavuzun okunabilecek bir durumda
olmasini saglayin. Ac¢ikhda kavusmasi gereken durumlar veya bilgi gereksinimi varsa,
SEW-EURODRIVE'a danisiimalidir.

Genel bilgiler

Hasar gérmuUs Urunler kesinlikle monte edilmemeli ve devreye alinmamalidir. Hasarlar
derhal nakliye firmasina bildiriimelidir.

isletme esnasinda frekans ceviriciler, korunma siniflarina gére, gerilim tagiyan veya
dénen pargalara sahip olabilir veya tizerinde sicak ylizeyler olusabilir.

Gerekli kapagin izinsiz olarak kaldiriimasi, yanhs kullanim, montaj ve kullanma sonucu
agir yaralanmalara ve hasarlara sebep olabilecek kaza olma ihtimali mevcuttur.

Ayrintili bilgiler dokiimanlardan alinabilir.

Montaj ve devreye alma ile ariza giderme ¢alismalari bir elektrik teknisyeni tarafindan
yapilmal (IEC60364 ve CENELEC HD 384 veya DIN VDE 0100 ve IEC 664 veya DIN
VDE 0110 ve ulusal kaza 6nleme talimatlari dikkate alinmahdir).

Bu emniyet talimatlarina gore, elektrik teknisyenleri Grindn yerlegtiriimesini, montajini,
devreye alinmasini ve igletmesini bilen ve bu konularda gerekli yeterlilik belgelerine
sahip elemanlardir.

Diger tim nakliye, depolama, isletme ve atik bertarafi galismalari bu konularda egitilmis
kisiler tarafindan yapilmaldir.

Amacina uygun kullanim

Frekans geviricileri makinelere ve elektrik sistemlerine komponent olarak monte etmek
igin tasarlanmistir.

Bir makine igerisine monte edildiginde frekans ceviricilerin devreye alinmasi (amacina
uygun isletmenin baslamasi), AB Direktifi 98/97/EC’ye uygunlugu tespit edilene kadar
yasaktir (EN 60204 dikkate alinmalidir).

Devreye alinmasina (amacina uygun isletmenin baslamasi) sadece EMC Direktifine
(89/336/EEC) uyulmasi durumunda izin verilir.

Frekans ceviriciler Duslik Gerilim Yoénetmeligi 73/23/EEC tarafindan istenen sartlari
yerine getirmektedir. Frekans ceviriciler icin, harmonize edilen EN 61800-5-1/
DIN VDE T105 serisi normlar EN 60439-1/VDE 0660 Bolim 500 ve EN 60 146/
VDE 0558 ile baglantili olarak kullanilir.

Teknik veriler ve baglanti kosullari cihazin etiketinde ve bu dokimantasyonda
belirtilmistir ve bunlara uyulmaldir.
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Emniyet uyarilan
Tasima/Depolama

Glivenlik iglevleri

2.4

2.5

2.6

2.7

2.8

MOVIDRIVE® MDX60/61B stiriiciiler st seviyede guvenlik sistemine bagl degillerse,
guvenlik islevlerinde kullanilamazlar. Makinelere ve insanlara zarar vermemek igin Ust
seviyede bir givenlik sistemi kullaniimahdir.

Tasima/Depolama

Montaj

Tasima, depolama ve dogru olarak kullanma uyarilari dikkate alinmalidir. "Genel teknik
veriler" bolimunde belirtilen iklim kogullarina uyulmaldir.

Cihazlarin montaji ve sogutulmalari ilgili dokimanlardaki talimatlara uygun olarak
gerceklesmelidir.

Frekans geviricileri izin veriimeyen vyiklere karsi korunmalidir. Ozellikle nakliye
sirasinda ve tasinirken modiller deforme olmamali ve/veya yalitim mesafeleri
degistiriimemelidir. Bu sebepten elektronik modullere ve kontaklara temas edilmesi
onlenmelidir.

Frekans geviricilerinde elektrostatik yiklere karsi hassas modiiller bulunmaktadir. Bu
modiiller yanhs kullanim sonucu kolayca hasar gorebilirler. Elektrikli komponentler
mekanik olarak hasar gérmemeli veya arizalanmamalidir (saglik icin tehlikeli olabilir!).

Kullaniimasi 6zellikle dngdérilmedidi takdirde, agagdidaki ortamlarda kullaniimasi yasaktir:
« Patlama tehlikesi olan ortamlarda.

« Zararh yaglarin, asitlerin, gazlarin, buharlarin, tozlarin, 1sinimlarin vb. bulundugu
alanlarda.

« EN 50178 tarafindan talep edilen mekanik ve darbe yuklerinin olustugu portatif
uygulamalarda.

Elektrik baglantisi

Gerilim altindaki frekans cgeviricilerde galisma yaparken gecerli ulusal kaza 6nleme
talimatlari (6rn. BGV 3) dikkate alinmalidir.

Elektrik tesisati gecgerli talimatlara gére yapiimalidir (6rn. kablo kesitleri, sigortalar,
koruyucu iletken baglantilari). Bunlarin digindaki uyarilar dokiimanlarda verilmistir.

EMC uyarinca yapilacak montaj ¢calismalari (ekranlama, topraklama, filtre diizenleri ve
kablo serimleri) frekans geviricinin dokimanlarinda verilmektedir. Bu uyarilara CE
isaretli frekans geviricilerde de dikkat edilmelidir. EMC yasalar tarafindan belirlenen
sinir degerlere uyulmasindan makinenin veya tesisin ureticisi sorumludur.

Koruma &nlemleri ve koruyucu donanimlar gegerli talimatlara uygun olmahdir (6r.
EN 60204 veya EN 61800-5-1).

Gerekli koruma 6nlemi: Cihazin topraklanmasi.

Gilivenli ayirma

isletme

Bu cihaz EN 61800-5-1 tarafindan istenen, gli¢ ve elektronik baglantilarinin emniyetli
olarak ayrilmasi sartini yerine getirmektedir. Emniyetli bir ayirma saglanabilmesi igin,
baglanan tim akim devreleri de emniyetli ayirma sartini yerine getirmelidir.

Frekans ceviricilerin monte edildigi tesisler ayrica gozetim ve koruma tertibatlar ile
donatiimalidir. Bu tertibatlar gegerli yasal uygulamalara (6rn. teknik donanim yasasi,
kaza onleme talimatlari vb.) uygun olmalidir. Frekans geviricilerin kullanici yazihmi ile
degistiriimesine izin veriimez.
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Emniyet uyarilari
isletme

Frekans ceviricilerin besleme geriliminden ayrildiktan sonra, kondensatoérler sarijli
olabileceginden, gerilim altinda olan cihaz pargalarina ve gug¢ baglantilarina hemen
temas edilmemelidir. Bu konuda frekans ceviricideki ilgili uyari etiketleri dikkate
alinmalidir.

isletme sirasinda tiim kapaklar ve kapilar kapatilmahdir.

isletme LED’i veya diger gostergelerin sénmesi, cihazin sebekeden ayrildigini ve
enerjisiz oldugunu gdéstermez.

Cihazin dahili guvenlik fonksiyonlari veya mekanik olarak bloke edilmesi motoru
durdurabilir. Ariza nedeninin giderilmesi veya reset edilmesi ile motorun otomatik olarak
tekrar galismasina neden olunabilir. Tahrik edilen makine igin bu duruma, bir emniyet
geregi olarak, izin verilmiyorsa, ariza gideriimeden 6nce cihazin sebekeden ayriimasi
gerekmektedir.
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Cihaz dizayni

Tip tanimi, tip etiketleri ve teslimat igerigi

3 Cihaz dizayni
3.1 Tip tanimi, tip etiketleri ve teslimat igerigi

Ornek tip tanimlama
MCV 41 A 0055 - 5 A3 -4 - 00

|— Tip

4-Calisma
bolgesi

Baglanti tiiri

Sebeke filtresi

Besleme
gerilimi

Onerilen
motor giicii

Siirim A

Seri ve tip

Seri

isletme kilavuzu — MOVIDRI VE® compact MCF/MCV/MCS4_A

00 = Standart
0T = Teknoloji

4 = 4Q (fren kiyici ile)

3=3faz
A = Elektromanyetik
uyumluluk derecesi A

0 = Elektromanyetik
uyumluluk yok

5=AC 380 ... 500 V
2=AC200...240V

0055 = 5,5 kW

40 = fieldbus yok
41 = PROFIBUS-DP ile

MCF = Alana odakli, asenkron motor igin
enkoder yok; sadece VFC-igletme tirleri

MCYV = Alana odakli, asenkron motor igin
enkoderli ve enkodersiz; VFC ve CFC
isletme tarleri

MCS = Alana odakli, senkron motor igin
resolverli; SERVO isletme tlrleri




10

Cihaz dizayni
Tip tanimi, tip etiketleri ve teslimat igerigi

Etiket 6rnegi

Teslimat igerigi

Toplam etiket cihazin yan tarafina yapistirilmigtir.

EN 55011 B
VDE 0558

Typ MCF40A0370-503-4-00
EI.II!ODRIVE

Sach. Nr. 8267480 Serien Nr. 03352
D-76646 Bruchsal

UMRICHTER
MOVIDRIVE c (
Made in Germany

01318AXX
Resim 1: Toplam etiket

Onde, kontrol nitesinde (TERMINAL slotunun (st tarafinda) bir etiket daha bulunur.

rv: MCF40A0370-503~4-00
SACH.-NR.: 8267480 SERIEN-NR: 03352

01322AXX
Resim 2: Etiket

* Ayrica Boyut 1'de: Gug klemenslerinin timu (X1 ... X4) icin soket gbvdesi, takili olarak.
» Boyut 1 ve 2 igin ayrica: Gli¢ pargasi igin ekran klemensi.
* Boyut 4 ve 5icgin ayrica: Glg klemensleri i¢cin dokunma korumasi.

isletme kilavuzu — MOVIDRIVE® compact MCF/MCV/MCS4_A




Cihaz dizayni
Boyut 1 MCF/MCV/MCS4_A

3.2 Boyut 1 MCF/MCV/MCS4_A

MCF/MCV/MCS4_A...-5A3 (AC 400/500 V cihazlar): 0015 ... 0040
MCF/MCV/MCS4_A...-2A3 (AC 230 V cihazlar): 0015 ... 0037

(1]
(2]
(3]
(4]
(3]
(6]
[7]
(8]
(9]
(10]
(1]
[12]
[13]
(14]

(18]
[16]

1] (2]

T ENEER

[12] [1][10]
60117AXX

X1: Sebeke baglantisi 1/L1, 2/L2, 3/L3, ayrilabilir

X4: DC-Link baglantisi - Uz / +U; ve PE baglantisi, ayrilabilir

TERMINAL: Tus takimi DBG veya USS21A/USB11A opsiyonu icin slot

V1: isletme LED'i ve PROFIBUS diyagnoz LED'leri (sadece MCF/MCV/MCS41A)

Baglanti Gnitesinin tespit vidasi

Yazili alanh baglanti biriminin kapagi

X10: Elektronik klemens kizagi

Baglanti Gnitesinin B tespit vidasi

Kontrol Gnitesi ekranlama klemensinin vidasi

X3: Fren direnci 8/+R, 9/-R baglantisi ve PE baglantisi, ayrilabilir

Glg pargasi ekran klemensi baglantisi (goriilmez)

X2: Motor baglantisi 4/U, 5/V, 6/W

Sadece MCV/MCS41A X30 i¢in: PROFIBUS-DP-baglantisi (9-pin Sub-D-soket)

Sadece MCV/MCS4_A X14 icin: Harici enkoder girisi veya artimsal enkoder
similasyonu (9-pin Sub-D soket)

Sadece MCV/MCS4_A X15 igin: Motor enkoderi girigi (9-pin Sub-D-soketi)
Baglanti birimi, ¢ikartilabilir

isletme kilavuzu — MOVIDRIVE® compact MCF/MCV/MCS4_A
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3.3

Cihaz dizayni
Boyut 2 MCF/MCV/MCS4_A

Boyut 2 MCF/MCV/MCS4_A

MCF/MCV/MCS4_A...-5A3 (AC 400/500 V cihazlar): 0055 ... 0110
MCF/MCV/MCS4_A...-2A3 (AC 230 V cihazlar): 0055 / 0075

(1]
(2]
(3]
(4]
(3]
(6]
[7]
(8]
(9]
(10]
(1]
[12]
[13]
[14]

[15]
(16]

(3]

— = 4
' [5]
6]

(7]

(8]
9]

[12] (111 [10]
60118AXX
X1: Sebeke baglantisi 1/L1, 2/L2, 3/L3
X4: DC-Link baglantisi - Uz / +U, ve PE baglantisi, ayrilabilir
TERMINAL: Tus takimi DBG veya USS21A/USB11A opsiyonu igin slot
V1: isletme LED'i ve PROFIBUS diyagnoz LED'leri (sadece MCF/MCV/MCS41A)
Baglanti Gnitesinin tespit vidasi
Yazili alanli baglanti biriminin kapag!
X10: Elektronik klemens kizagi
Baglanti Unitesinin B tespit vidasi
Kontrol Unitesi ekranlama klemensinin vidasi
X3: Fren direnci 8/+R, 9/-R baglantisi ve PE baglantisi, ayrilabilir
Glg pargasi ekran klemensi baglantisi (gorilmez)
X2: Motor baglantisi 4/U, 5/V, 6/W
Sadece MCV/MCS41A X30 icin: PROFIBUS-DP-baglantisi (9-pin Sub-D-soket)

Sadece MCV/MCS4_A X14 icin: Harici enkoder girisi veya artimsal enkoder
simulasyonu (9-pin Sub-D soket)

Sadece MCV/MCS4_A X15 igin: Motor enkoderi girigi (9-pin Sub-D-soketi)
Baglanti birimi, ¢cikartilabilir
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Cihaz dizayni
Boyut 3 MCF/MCV/MCS4_A

3.4 Boyut 3 MCF/MCV/MCS4_A

MCF/MCV/MCS4_A...-503 (AC 400/500 V cihazlar): 0150 ... 0300
MCF/MCV/MCS4_A...-203 (AC 230 V cihazlar): 0110/ 0150

(1]
(2]
(3]
(4]
(3]
(6]
(7]
(8]
9]
(10]
(11]
[12]
[13]
(14]
[15]

[16]
[17]

[2] 3]

[13] [12] [11]

60119AXX
PE Baglantilari

X1: Sebeke baglantisi 1/L1, 2/L2, 3/L3

X4: DC-Link baglantisi -Uz / +U»

TERMINAL: Tus takimi DBG veya USS21A/USB11A opsiyonu igin slot

V1: isletme LED'i ve PROFIBUS diyagnoz LED'leri (sadece MCF/MCV/MCS41A)
Baglanti Gnitesinin tespit vidasi

X10: Elektronik klemens kizagi

Yazil alanli baglanti biriminin kapagi

Baglanti Unitesinin B tespit vidasi

Kontrol Unitesi ekranlama klemensinin vidasi

X3: Fren direnci 8/+R, 9/-R baglantisi ve PE baglantisi, ayrilabilir

X2: Motor baglantisi 4/U, 5/V, 6/W

PE Baglantilari

Sadece MCV/MCS41A X30 icin: PROFIBUS-DP-baglantisi (9-pin Sub-D-soket)

Sadece MCV/MCS4_A X14 igin: Harici enkoder girisi veya artimsal enkoder
simulasyonu (9-pin Sub-D soket)

Sadece MCV/MCS4_A X15 igin: Motor enkoderi girigi (9-pin Sub-D-soketi)
Baglanti birimi, ¢cikartilabilir

isletme kilavuzu — MOVIDRIVE® compact MCF/MCV/MCS4_A
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Cihaz dizayni
Boyut 4 MCF/MCV/MCS4_A

3.5 Boyut4 MCF/MCV/MCS4_A

MCF/MCV/MCS4_A...-503 (AC 400/500 V cihazlar): 0370 / 0450
MCF/MCV/MCS4_A...-203 (AC 230 V cihazlar): 0220 / 0300

(1]
(2]
(3]
(4]
(3]
(6]
[7]
(8]
9]
(10]
(11]
[12]
[13]
(14]

[15]
(16]

11 (2 (3] (1

101 [12] (1] (10]

60120AXX

PE Baglantilari

X1: Sebeke baglantisi 1/L1, 2/L2, 3/L3

X4: DC-Link baglantisi -Uz / +U»

TERMINAL: Tus takimi DBG veya USS21A/USB11A opsiyonu igin slot

V1: isletme LED'i ve PROFIBUS diyagnoz LED'leri (sadece MCF/MCV/MCS41A)
Baglanti Gnitesinin tespit vidasi

X10: Elektronik klemens kizagi

Baglanti Unitesinin B tespit vidasi

Kontrol Uinitesi ekranlama klemensinin vidasi

PE Baglantilari

X3: Fren direnci 8/+R, 9/-R baglantisi ve PE baglantisi, ayrilabilir

X2: Motor baglantisi 4/U, 5/V, 6/W

Sadece MCV/MCS41A X30 icin: PROFIBUS-DP-baglantisi (9-pin Sub-D-soket)

Sadece MCV/MCS4_A X14 icin: Harici enkoder girisi veya artimsal enkoder
simulasyonu (9-pin Sub-D soket)

Sadece MCV/MCS4_A X15 igin: Motor enkoderi girisi (9-pin Sub-D-soketi)
Baglanti birimi, ¢cikartilabilir
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Cihaz dizayni
Boyut 5 MCF/MCV/MCS4_A

3.6 Boyut5 MCF/MCV/MCS4_A
MCF/MCV/MCS4_A...-503 (AC 400/500 V cihazlar): 0550 / 0750

[16]
(18]
[14]

(13]

(1]
(2]
(3]
(4]
(3]
(6]
[7]
(8]
(9]
(10]
(11]
(12]
[13]
(14]

(1]
[16]

(2] (3] (1

— — —

L e e

B |6 [Vl ]

(7]

[10] [12] [11] [10]

60121AXX

PE Baglantilari

X1: Sebeke baglantisi 1/L1, 2/L2, 3/L3

X4: DC-Link baglantisi -Uz / +U»

TERMINAL: Tus takimi DBG veya USS21A/USB11A opsiyonu igin slot

V1: igsletme LED'i ve PROFIBUS diyagnoz LED'leri (sadece MCF/MCV/MCS41A)
Baglanti Gnitesinin tespit vidasi

X10: Elektronik klemens kizagi

Baglanti Gnitesinin B tespit vidasi

Kontrol tnitesi ekranlama klemensinin vidasi

PE Baglantilari

X3: Fren direnci 8/+R, 9/-R baglantisi ve PE baglantisi, ayrilabilir

X2: Motor baglantisi 4/U, 5/V, 6/W

Sadece MCV/MCS41A X30 i¢in: PROFIBUS-DP-baglantisi (9-pin Sub-D-soket)

Sadece MCV/MCS4_A X14 icin: Harici enkoder girisi veya artimsal enkoder
similasyonu (9-pin Sub-D soket)

Sadece MCV/MCS4_A X15 igin: Motor enkoderi girigi (9-pin Sub-D-soketi)
Baglanti birimi, ¢ikartilabilir

isletme kilavuzu — MOVIDRIVE® compact MCF/MCV/MCS4_A
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4 Tesisat baglantisi
Ana cihaz i¢in montaj uyarilari

4 Tesisat baglantisi
4.1  Ana cihaz i¢in montaj uyarilari

Sikma «  Sadece orijinal baglanti elemanlari kullaniimalidir. MOVIDRIVE® gii¢ klemensleri
momentleri icin izin verilen sikma momentleri dikkate alinmalidir.

— Boyut1 — 0,6 Nm

— Boyut2 — 1,5Nm

— Boyut 3 — 3,5 Nm

— Boyut4veb — 14 Nm

Nm!

0

59847AXX
Resim 3: Sikma momentlerini dikkate alin
» Sinyal klemenslerinin izin verilen sikma momenti 0,6 Nm’dir.
Minimum » Yeterli derecede sogutmanin saglanabilmesi icin tisten ve alttan 100'er mm bosluk
mesafeler ve birakilmalidir. Yandan mesafe birakiimasina gerek yoktur, cihazlar yan yana
montaj konumu siralanabilir. Boyut 4 ve 5 cihazlarda isiya duyarli komponentleri cihazin minimum

300 mm Ustine monte edin. Cihazlar sadece dikey konumda monte edilmelidir.
Yatik, enine ve bas asag montaj edilmez.

60136AXX
Resim 4: Minimum bosluklar ve cihazlarin montaj konumlari
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Tesisat baglantisi
Ana cihaz igin montaj uyarilar

Ayri kablo
kanallan

Sigortalar ve
topraklama
kacagi devre
kesicisi

Sebeke ve fren

Gii¢ kablosu ve elektronik kablolari ayri ayri kablo kanallarina désenmelidir.

Sigortalarini sebeke besleme kablosunun bas tarafina, toplama gubugu baglanti
noktasinin arka tarafina takin (— cihaz, gii¢ kismi ve fren baglanti semasi).

SEW-EURODRIVE topraklama kagagi devre kesicileri kullaniimasini tavsiye etmez.
Dogrudan ya da dolayh olarak dokunma korumasi ic¢in topraklama kagagi devre
kesicisi (FI) kullaniimasi sart ise, EN 61800-5-1 uyarinca asagidaki uyar dikkate
alinmalidir:

A UYARI

Yanlis topraklama kagagi devre kesicisi kullanildi.

Agir yaralanmalar veya olim.

MOVIDRIVE® koruyucu iletkende (PE) dogru akima sebep olabilir. Dogrudan veya
dolayli dokunma korumasi igin bir topraklama kacagi devre kesicisi (FI) kullanildiginda,
MOVIDRIVE® cihazin akim beslemesi tarafinda sadece B tipi bir topraklama
kacagi devre kesicisi (FlI) kullanilmasina izin verilir.

Sebeke ve fren kontaktori olarak sadece kullanim kategorisi AC-3 kontaktorler

kontaktori EN 60947-4-1) kullaniimalidir.
UYARILAR
° + Sebeke kontaktorii K11 (— Bolim: "“Ana cihaz baglanti semasi") jog modu (adim

1

adim isletme) icin degdil, sadece frekans ceviriciyi acip kapatmak icin
kullaniimahdir. Jog modu igin "Enable/Stop", "Sag/Dur" veya "Sol/Dur" komutlarini
kullanin.

Sebeke kontaktéri K11 igin 10 saniyelik minimum kapanma siresine uyulmalidir.

Doértten fazla
cihaz

PE-Sebeke
baglantisi
(— EN 61800-5-1)

IT Sistemleri

Toplam akima goére tasarlanmis bir sebeke kontaktoriine doértten fazla cihaz
baglandiginda: Calistirma akiminin sinirlandiriimasi igin araya 3 faz sebeke giris
sok bobini baglanmalidir.

Sebeke besleme kablosu <10 mm? icin: Sebeke besleme kablosu kesitinde
ikinci bir PE kablosunu koruma iletkenine paralel olarak ayri bir klemens
Uzerinden ddseyin veya 10 mm? kesitli baska bir bakir koruma iletkeni kullanin.

Sebeke besleme kablosu 10 mm? ... 16 mm?: Sebeke besleme kablosunun
kesitine esit kesitte bir bakir koruma iletkeni doseyin.

Sebeke besleme kablosu 16 mm?2 ... 35 mm?Z 16 mm? kesitte bir bakir koruma
iletkeni doseyin.

Sebeke besleme kablosu >35 mm? icin: Sebeke besleme kablosunun kesitinin
yarisi degerinde bir bakir koruma iletkeni doseyin.

SEW-EURODRIVE, yildiz noktasi topraklanmamis gerilim sebekelerinde (IT
sistemleri) darbe-kod olgiim prensipli toprak kacagi denetleyicileri
kullaniimasini  énermektedir. Bu sayede toprak kagadi denetleyicide frekans
ceviricinin topraga goére kapasitansi nedeniyle hatalar olusmaz. Yildiz noktasi
topraklanmamig gerilim sistemleri (IT sistemleri) icin EMC sinir degerleri
verilmemisgtir.

isletme kilavuzu — MOVIDRI VE® compact MCF/MCV/MCS4_A
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Tesisat baglantisi
Ana cihaz i¢in montaj uyarilari

Kesitler

Cihaz cikigi

+ Sebeke besleme kablosu: Kesit nominal giris akimina gore olmahdir Iggpeke
(nominal ylkte).

* Motor besleme kablosu: Kesit nominal ¢ikis akimina gore olmalidir Iy
+ Elektronik kablolari MCF/MCV/MCS:

— tek damarda 0,20...2,5 mm? (AWG24...12)
— ift damarda 0,20...1 mm? (AWG24...17)

DUR!
Kapasitif yukler baglandiginda MOVIDRIVE® tahrip olabilir.
+ Sade omik/endiiktif yiikler (motorlar) baglanmalidir.

« Kapasitif yUkler kesinlikle baglanmamahdir.

Fren direnci
baglantisi

Fren direncgleri
BW... /BW..-T/
BW...-P’nin
montaji

18

60135AXX
Resim 5: Sadece omik/endliktif yiik baglanmalidir, kapasitif ylikler baglanmaz

+ iki adet sikica biikiilmiis kablo veya 2 damarl, ekranlanmis giic kablosu
kullanin. Kablo kesiti frekans ¢eviricinin nominal ¢ikis akimina uygun olmalidir.

* Frendirenci bimetal réle / termik asir yiiklenme rélesi ile korunabilir (— cihaz, gi¢
kismi ve fren baglanti semasi). Tetikleme akimi fren direncinin teknik verilerine
uygun olarak ayarlanmalidir. SEW-EURODRIVE tetikleme sinifi 10 veya 10A asiri
akim rolesi (EN 60947-4-1 uyarinca) kullaniimasini 6nermektedir.

« BW...-T /| BW...-P serisi fren direnclerinde, bimetal rolelere alternatif olarak,
2 damarli, ekranlanmisg gii¢ kablolu tiimlesik sicaklik anahtari / agiri akim rolesi
baglanabilir.

* Yassi tip fren direng¢lerini uygun bir sekilde dokunmaya karsi korumali olarak
monte edin.

+ lzin verilen montaj sekli:

— yatay ylzeylere
— klemensler altta ve delikli sac altta ve Ustte olacak sekilde dikey yuzelere

+ Izin verilmeyen montaj sekli:
— dikey yuzeylere klemensler Ustte, sagda ve solda olarak.

isletme kilavuzu — MOVIDRIVE® compact MCF/MCV/MCS4_A




Tesisat baglantisi
Ana cihaz igin montaj uyarilar

Fren direngleri .

Fren direnci besleme kablolarinda yiiksek ¢evrimli DC gerilim mevcuttur.

A UYARI!

Fren direngleri Py ile yiklendiklerinde ylzeylerinde yiksek sicakliklar olusmaktadir.
Yanma ve yangin tehlikesi.

Uygun bir montaj yeri secin. Fren direncgleri normal olarak elektrik panosunun
Ustiine monte edilir.

Fren direncine dokunmayin.

Dijital girigler / .
Dijital ¢ikiglar .
EMC’ye uygun .
montaj .

Dijital girisler opto coupler ile elektriksel olarak izole edilmiglerdir.

Dijital ¢ikiglar 30 V'a kadar kisa devre ve harici gerilim korumalidir. Harici gerilim
DC 30 V’nin Gzerinde ise dijital ¢ikiglar tahrip olabilir.

Sadece ekranlanmis kumanda kablolari kullanmalidir.

Sebeke besleme kablosu harig, diger tim kablolar ekranlanmis tipte olmaldir.
Motor kablosu i¢in ekrana alternatif olarak, girisim emisyonu sinir dederine ulasmak
icin HD.. opsiyonu ¢ikis sok bobini kullanilabilir.

Ekranli motor kablosu - &rn. hazir SEW-EURODRIVE motor kablosu -
kullanildiginda, ekran ile frekans cgeviricinin baglanti klemensi arasindaki
ekransiz damarlarin miimkiin oldugu kadar kisa olmasina dikkat edilmelidir.

Ekrani en kisa yoldan doéseyin ve toprak baglantisinin mimkiin oldugu kadar
genis bir alanda olmasina dikkat edin. Sasi donglleri olusmasini énlemek igin
ekranin bir ucu parazit dnleme kapasitéri (220 nF/ 50 V) ile topraklanabilir. Cift
ekranl kablolarda frekans cevirici tarafinda dis ekrani ve diger ugta da i¢ ekrani
topraklayin.

60028AXX

Resim 6: Metal kelepge (ekran klemensi) veya kablo rakoru ile dogru ekran baglantisi.

Kablolarin ekranlanmasi icin topraklanmig sac kanallar veya metal borular da
kullanilabilir. Bu durumda gli¢ ve kumanda kablolari ayri ayri dégsenmelidir.

Frekans cevirici ve diger tiim ek cihazlar yiiksek frekanslara uygun olarak
topraklanmalidir (cihazin mahfazasi ile sasi arasinda metalik ylzeysel kontak, orn.
boyanmamis elektrik panosu montaj plakasi).

isletme kilavuzu — MOVIDRI VE® compact MCF/MCV/MCS4_A
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Tesisat baglantisi
Ana cihaz i¢in montaj uyarilari

UYARI

Bu rtin IEC 61800-3’e gore sinirli bir sekilde satisa sunulan cihazlar grubuna aittir.
Bu Urin oturma alanlarinda parazitlere sebep olabilir. Bu durumda gerekli
onlemlerin alinmasi igletmenin sorumlulugundadir.

EMC’ye uygun montaj ile ilgili ayrintili bilgiler SEW-EURODRIVE tarafindan
yayimlanan "Tahrik Tekniginde EMC" adli yayindan alinabilir.

Sebeke filtresi

EMC emisyonu

Boyut 1 ve 2 standart olarak bir sebeke filtresi ile donatiimistir. Bu sebeke filtresi
kullanildiginda, sebeke tarafi i¢in A sinir deger sinifi kogulu yerine getirilir. Sinir
deger sinifi B'ye uyum saglamak igin, opsiyonel bir NF...-... sebeke filtresi

gereklidir.

Sebeke filtresi frekans geviriciye yakin olarak, fakat cihaz sogutmasi igin gerekli
minimum bosluklar birakilarak monte edilmelidir.

Sebeke filtresi ile MOVIDRIVE® arasinda anahtarlama olmamalidir.

Frekans cevirici ile gikis filtresi arasindaki kablo sadece gerekli uzunlukta,
fakat maks. 400 mm olmalidir. Ekransiz, bikilmis kablolar yeterlidir. Sebeke
kablosu olarak da ekransiz kablolar kullaniimalidir.

Bir sebeke filtresine birden fazla frekans ¢evirici baglandiginda, bu sebeke
filtresi dogrudan elektrik panosu girigine veya frekans ¢eviriciye yakin olarak
monte edilmelidir. Sebeke filtresi secimi bagl olan frekans ceviricilerin toplam
akimina baghdir.

Yildiz noktasi topraklanmamig gerilim sistemleri (IT sistemleri) icin EMC sinir
degerleri verilmemistir. IT sistemlerinde sebeke filtrelerinin etkinlikleri oldukca
sinirhdir.

SEW-EURODRIVE, sinir deger siniflari A ve B kosullarinin yerine getirilebilmesi
icin ¢ikig tarafinda asagidaki EMC onlemlerinden birinin alinmasini 6énermektedir:

Ekranlanmis motor kablosu
Cikis sok bobini HD... opsiyonu

isletme kilavuzu — MOVIDRIVE® compact MCF/MCV/MCS4_A




Tesisat baglantisi
Ana cihaz igin montaj uyarilar

Cikis sok bobini + Cikig sok bobinini frekans c¢eviriciye yakin olarak, fakat cihaz sogutmasi igin
HD... gerekli minimum bosluklar birakilarak monte edilmelidir.

* Motor kablosunun [1] her li¢ fazi da ¢ikis sok bobininden daima birlikte
gecirilmelidir. Daha yuksek bir filtreleme etkisi elde etmek icin PE-iletkeni ¢ikis sok
bobininden gecirilmemelidir!

60029AXX

[1] Motor kablosu

isletme kilavuzu — MOVIDRI VE® compact MCF/MCV/MCS4_A
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Tesisat baglantisi
PROFIBUS-DP arabirimi igin kurulum uyarilari (MC_41A)

4.2 PROFIBUS-DP arabirimi igin kurulum uyarilari (MC_41A)

Kullanilan soket
baglantilari

Bus kablosunun
ekranlanmasi ve

PROFIBUS sebekesine IEC 61158'e gbre 9-pin Sub-D soket (— asagidaki resim) ile
baglanir. T-Bus baglantisi igin uygun bir fis kullaniimalidir.

9 pin Sinyal kablolari

Sub-D fig bukulmustar!
BOMO-P 13—
RxD/TxD-N 8 #
CNTR-P 4 =\
DGND (M5V) 5 Fis muhafazasi ile ekran arasindaki
VP (P5V/100mA)| 6 iletken, genis alanli baglanti!
DGND (M5V) 9

X30:
02893ATR

MOVIDRIVE® compact kontrol tnitesi PROFIBUS sistemine bukilmuis, ekranlanmis iki

damarli bir kablo ile baglanir. Bus fis segilirken desteklenen maksimum veri aktarim hizi
dikkate alinmaldir.

iki damarli kablo PROFIBUS fisine Pin 3 (RxD/TxD-P) ve Pin 8 (RxD/TxD-N) lizerinden
baglanir. iletisim bu iki kontak (izerinden gergeklesir. RS485 sinyalleri RxD/TxD-P ve
RxD/TxD-N tim PROFIBUS katilimcilarinda ayni kontaklara bagdlanmalidir. Aksi
takdirde bus ortami Gzerinden iletisim mumkin degildir. PROFIBUS arabirimi Pin 4
(CNTR-P) Gzerinden bir repeater veya FO (fiber optik) adaptor (referans = Pin 9) igin bir
TTL sinyali gdénderir.

PROFIBUS arabirimi RS485 iletisim protokolini desteklemektedir ve fiziksel baglanti
icin IEC 61158'e gdre bir A tipi kablo kullaniimalidir. Bu kablo ekranlanmis, ¢ift bukimli

serilmesi iki damarli olmahdir.

Veri yolu kablosunun uzmanca ekranlanmasi endustriyel ortamlarda olusmasi mimkuin

olan elektrik parazitlerinin sénimlenmesini saglar. Asagidaki 6nlemler ekranlamada en

iyi sonuglar vermektedir:

» Konnektorlerin, modullerin ve topraklama kablolarinin tespit vidalarini elle sikin.

+ Sadece metal veya metal kaplama muhafazali konnektorler kullanin.

« Ekrani konnektére mimkun oldugu kadar genis bir alana yayarak baglayin.

» Veri yolu kablosunun ekranini iki tarafli baglayin.

« Sinyal ve veri yolu kablolarini gi¢ kablolarina (motor kablolari) paralel olarak
désemeyin, mimkinse ayri bir kablo kanali kullanin.

» Endustriyel ortamlarda sadece metalik, topraklanmis kablo raflari kullaniimahdir.

» Sinyal kablosunu ve ilgili topraklama kablosunu birbirlerine ¢ok yakin olarak ve en
kisa yoldan ddseyin.

» Veri yolu kablolarini soketli baglantilar kullanarak uzatmayin.

» Veri yolu kablolarini mevcut sase yuzeylerine yakin olarak déseyin.

UYARI

° Topraktaki potansiyel dalgalanmalarda, iki tarafli baglanan ve toprak potansiyeli (PE)

ile baglanan ekran (zerinden bir dengeleme akimi gegebilir. Bu durumda VDE-
Talimatlarina uygun bir topraklama saglanmahdir.
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Tesisat baglantisi
PROFIBUS-DP arabirimi igin kurulum uyarilari (MC_41A)

MCF/MCV/ MOVIDRIVE® compact surlcu bir PROFIBUS pargasinin basinda veya sonunda ise,
MCS41A'da bus PROFIBUS agina baglanti genelde gelen ve giden PROFIBUS kablolu T-Bus baglantisi
sonlandirma Uzerinden degil, dogrudan sadece bir PROFIBUS-kablosu Uzerinden baglanir. Bus
sistemindeki refleksiyon vb. parazitlerin dnlenebilmesi i¢in, PROFIBUS segmentine
fiziksel olarak ilk ve son katilimcilarda sonlandirma direngleri baglanmalidir.
Bus direngleri frekans geviricide de (baglanti biriminin altindaki DIP anahtar — Bolim
"Baglanti biriminin c¢ikartiimasi”, sayfa 33) devreye alinabilecegdi icin, sonlandirma
direngli Sub-D fis baglanmasina gerek yoktur.
o 1 | [reRmnaTion PROFIBUS-DP o[ ] | [reRunarion PROFIBUS-DP
Bus sonlandirma Bus sonlandirma
_D R ON«» OFF| - KAPALI Flj R ONe OFF _ ACIK
02894ATR
Resim 7: MCF/MCV/MCS41A'da DIP anahtarlarla bus sonlandirmanin etkinlegtiriimesi
UYARI
« Daima her iki DIP anahtar (SONLANDIRMA 1 ve 2) devreye alinmalidir!
° * Bus sonlandirma IEC 61158'e gore A tipi kablo ile yapiimalidir.

+ Entegre edilmis bus sonlandirmali Sub-D fis kullanildiginda, frekans geviricideki
baglanti direncleri devreye alinmamalidir!

isletme kilavuzu — MOVIDRI VE® compact MCF/MCV/MCS4_A
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Tesisat baglantisi
PROFIBUS-DP arabirimi igin kurulum uyarilari (MC_41A)

MCF/MCV/ PROFIBUS-istasyon adresi baglanti Unitesinin altindaki DIP anahtarlar 4...10 (deger
MCS41A'da 20... 26)ile — Bolum "Baglanti biriminin c¢ikartiimasi", sayfa 33) ile ayarlanir.
istasyon MOVIDRIVE®™ compact 0...125 arasindaki adres alanini desteklemektedir.
adresinin 3
ayarlanmasi Deger ON B
+« ON
D =) 20 —» Deger: 1%x0 =0 )
ol ] 21 —» Deger: 2x0 =0
o 2 > Deger: 4x1 =4
D 2 eger X Fabrika ayari:

N 23 > Deger: 8x0 =0 [ Adres 4

@.:] 24 —» Deger: 16 x0 =0

m.:] 25 —» Deger:32x0 =0

<] 26 +—» Deger:64x0 =0 _

ml:] nc —» rezerve edilmistir, konum OFF

Resim 8: MCF/MCV/MCS41A’da PROFIBUS istasyon adresi ayari

02895ATR

PROFIBUS istasyon adresi sadece baglanti Unitesi ¢ikartildiginda, DIP anahtarlar
Uzerinden ayarlanabilir. Adresin isletme esnasinda degistiriimesi mimkun degildir. Bu
degisiklik frekans cevirici yeniden calistirildiginda (Sebeke + DC 24 V KAPAT/AQ)
etkinlesir. Frekans cgevirici glincel istasyon adresini fieldbus monitér parametresi P092
"Fieldbus adress" ile gOsterir (gosterge DBG11B veya MOVITOOLS/SHELL ile).

Ornek: istasyon adresi 17 ayar

Deger ON —1

i

i

+< ON
2 20 >
c,,.:] 21 —»
wl:] 22 —
,\.:] 23 —»
oE. 24 >
Ln.:] 25 >
v.:] 26 >
m.:] nc —»

Resim 9:

Istasyon adresi 17 ayar

Deger: 1x1
Deger: 2x0
Deger: 4x0
Deger: 8x0
Deger: 16 x 1
Deger: 32x0
Deger: 64 x0

=16
=0

= 0

Ornek:

o - Adres 17'i

ayarlayin.

rezerve edilmistir, konum OFF

03003ATR
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Tesisat baglantisi
UL'ye uygun montaj

4.3 UL'ye uygun montaj

400/500 V cihazlar

230 V cihazlar

UL'ye uygun montaj icin agagidaki uyarilar dikkate alinmahdir:

Baglanti kablosu olarak sadece asagidaki nominal termik degerlere uygun bakir
kablolar kullaniimahdir:

— MOVIDRIVE® compact MC_4_A0015 ... 0300: Nominal termik deger 60 °C / 75 °C
— MOVIDRIVE® compact MC_4_A0370 ... 0750: Nominal termik deger 75 °C

MOVIDRIVE® compact gug klemensleri icin izin verilen sikma momentleri dikkate
alinmalidir:

— Boyut1 — 0,6 Nm
— Boyut 2 — 1,5 Nm
— Boyut 3 — 3,5 Nm
— Boyut4ve5 — 14 Nm

MOVIDRIVE® compact frekans geviriciler topraklanmis yildiz nokta baglantili gerilim
sebekelerinde (TN ve TT sistemleri) kullanmaya uygundur. Bu sebekeler asagidaki
tablolarda verilen maksimum akimlari Uretebilmeli ve maksimum gerilimleri
MOVIDRIVE® compact MC_4_A...-2_3 (AC 230 V cihazlar) icin AC 500 V ve
MOVIDRIVE® compact MC_4_A...-5_3 (AC 400/500 V cihazlar) igin 240 AC 500 V
olmalidir. Sigortalarin kapasite verileri tablolarda verilen degerleri agsmamalidir.

MOVIDRIVE® compact @ Maks. sebeke akimi Maks. sebeke gerilimi | Sigortalar
MC_4_A..5_3

0015/0022/0030/0040 AC 10000 A AC 500 V AC 35A/600V
0055/0075/0110 AC 5000 A AC 500 V AC 30 A/600V
0150/0220 AC 5000 A AC 500 V AC 175 A /600 V
0300 AC 5000 A AC 500 V AC 225 A /600 V
0370/0450 AC 10000 A AC 500 V AC 350 A/600V
0550/0750 AC 10000 A AC 500 V AC 500 A /600 V

MOVIDRIVE® compact @ Maks. sebeke akimi Maks. sebeke gerilimi | Sigortalar

MC_4 A..2_3

0015/0022/0037 AC 5000 A AC 240V AC30A/250V
0055/0075 AC 5000 A AC 240V AC 110 A/ 250V
0110 AC 5000 A AC 240V AC 175 A /250 V
0150 AC 5000 A AC 240V AC 225 A /250 V
0220/0300 AC 10000 A AC 240V AC 350 A /250 V
UYARILAR

+ Harici DC 24 V gerilim kaynagi olarak sadece sinirh ¢ikig gerilimli (U, 5 =
DC 30 V) ve sinirh ¢ikig akimli (I £ 8 A) test edilmis cihazlar kullaniimalidir.

* UL sertifikasi, topraklanmamis yildiz nokta baglantili gerilim sebekeleri

(IT sistemleri) icin gecgerli degildir.

isletme kilavuzu — MOVIDRI VE® compact MCF/MCV/MCS4_A
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4 Tesisat baglantisi
Ekranlama klemensi

4.4 Ekranlama klemensi

Gulg¢ pargalarinin ekran klemensleri ile motorun ve fren besleme kablosunun ekrani
kolayca monte edilebilir. Ekrani ve PE iletkenini resimde goéruldigu gibi baglayin.

Boyut 1 igin gli¢ Bei MOVIDRIVE® compact, Boyut 1, standart olarak bir gti¢ pargasi ekran klemensi ile
pargasi birlikte teslim edilir. Bu ekranlama klemensini cihazin tespit vidalarina baglayin.
ekranlama
klemensi

02012CXX
Resim 10: Gl¢ pargasi ekranlama klemensinin tespit edilmesi (MOVIDRIVE® compact Boyut 1)

[11 Ekranlama klemensi
[21 PE baglantisi (D)

Boyut 2 igin gii¢ MOVIDRIVE® compact, Boyut 2, standart olarak bir gu¢ parcasi icin bir ekran klemensi

pargasi ve 2 tespit vidasi ile birlikte teslim edilir. Bu ekran klemensini cihazin tespit vidalari ile
ekranlama baglayin.
klemensi

4 5N &AW = B+ 3R

e Qe

AN SNV BV e

e IR
===

‘
o
,.

O ek

59874AXX
Resim 11: Gii¢ pargasi ekranlama klemensinin tespit edilmesi (MOVIDRIVE® compact Boyut 2)

[11 Ekranlama klemensi
[2] PE baglantisi (D)
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Tesisat baglantisi 4
Dokunmaya karsi koruma

4.5 Dokunmaya kargi koruma

Acikta bulunan gug¢ baglantilari.

Elektrik soku nedeniyle can kaybi veya agir yaralanmalar.
* Dokunma korumasini talimatlara uygun olarak takin.
* Bu cihaz kesinlikle dokunma korumasi sékilmuis olarak galistirimamalidir.

Dokunma korumasi monte edildikten sonra MOVIDRIVE® compact Boyut 4 ve 5
cihazlar Koruma Sinifi IP10’a, dokunma korumasiz olarak IP00’a dabhildir.

MOVIDRIVE®compact, Boyut 4 ve 5 cihazlar standart olarak 2 adet dokunma korumasi
ve 8 adet tespit vidasi ile birlikte teslim edilmektedir. Dokunma korumasini gu¢ kismi
klemensinin her iki kapagina monte edin.

(2]

(3]
06624AXX

Resim 12: MOVIDRIVE® compact Boyut 4 ve 5 igin dokunma korumasi

[11 Kapak plakasi
[2] Baglanti kapagi
[3] Kapak
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4.6

Tesisat baglantisi

Cihaz baglanti semasi

Cihaz baglanti semasi

Gili¢ kismi ve fren baglantisi

K11
(AC-3)

CT/CV, CM71 ... 112: DC ve AC tarafindan kapatma

F14/F15

Unc

K11
(AC-3)

DB@@
DGND K12
(AC-3)

. Fren fisi

L1
L2
L3
PE-®-—-*—{1-"-}"1-—"—""""""""———- > —--
b m m mF11/F12/F13 !
| | |
@ Koruyucu iletken (ekran) i i K11 i
L (hc9) |
([ L L2 1 |
U U I | Sebeke filtresi opsiyonu NF ... !
A Az L1 L2' L3 DC-Link |
[ Rp— baglantisi *|
F14/F15 F14/F15 @ E @
H H H H L1 L2 L3 -U, +U, PE
X1: X4:
(AC5) Giig béliimii
X2: X3:
u v W +R -R PE

DB@QY DB@J

K12
(AC-3)

DGND DGND — "Fren direnci
BW.../ BW..-T / BW...-P
baglantisi” bélumi

3 beyaz i beyaz|
BG % kirmizi  |BG ,2, kirmizi
BGE  |BGER A
5 mavi 5 mavi

CT/CV/DT/DV/D: CT/CV/DT/DV/D:

DC ve AC tarafindan AC tarafindan

kapatma kapatma

Resim 13: Gii¢ kismi ve fren badglanti semasi

*

Dikkat: Fren baglanirken kullanilan motorlarin igsletme kilavuzu dikkate alinmalidir!

55310CTR

Boyut 1 ve 2'lerde sebeke ve motor baglanti klemenslerinin (X1, X2) yaninda PE baglantisi bulunmaz. Bu
durumda DC-Link baglantisi (X4) yanindaki PE klemensi kullaniimalidir.

DUR!

* Fren redresérunu ayri bir sebeke kablosu Uzerinden baglayin.
* Motor gerilimi lizerinden beslenmesine izin verilmez!

Fren redresori sebeke besleme kablosu Uzerinden baglandiinda, frenin islevi
sinirhdir.

Asagidaki durumlarda fren DC ve AC tarafindan kapatiimahdir:

— Tim kaldirma duzeni uygulamalarinda,

— Hizh frenleme yanit siresi gerektirmeyen tahrik Gnitelerinde ve
— CFC ve SERVO igletme tirlerinde.
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Tesisat baglantisi
Cihaz baglanti semasi

Fren redresorii

Fren redreséri elektrik panosuna monte edildiginde, fren ile fren redresoru arasindaki

elektrik panosunda  baglanti kablolari diger gu¢ kablolarindan ayri olarak désenmelidir. Diger kablolarla
birlikte désenmesine sadece, gug¢ kablolari ekranlanmis ise izin verilmektedir.

Fren direnci BW... / BW...-...-T /BW...-...-P baglantisi

Giig b8liimii

K11'i
etkiler

Dahili yardimci kontaktér devreye girdiginde,
K11 agiimali ve DI@@ "/control.inhibit" bir "0"
sinyali almaldir. Direng devresi kesintiye
ugramamalidir!

I K11’
| etkiler

Dahili sicaklik anahtari devreye
girdiginde, K11 agilmali ve

DI@@ "/control.inhibit" bir "0" sinyali
almalidir. Direng devresi kesintiye
ugramamalidir!

F16

BW..

Giig bdliimii

K11'i
etkiler

o
[
\

[
\
]

Harici bimetal réle (F16) attiginda,
K11 agilmali ve DIG@ "/control.inhibit"
bir "0" sinyali almalidir. Direng devresi

kesintiye ugramamalidir!

59500ATR

Asin yiik korumasi

Fren direnci tipi dizaynla dahili sicaklik anahtari harici bimetal réle (F16)
belirtilmis (.T)
BW... - - Gerekli
BW...-...- - Verilen iki opsiyondan biri (dahili sicaklik anahtari / harici bimetal
role) gereklidir.
BW...-003 / BW...-005 | Yeterli - izin verilir

isletme kilavuzu — MOVIDRI VE® compact MCF/MCV/MCS4_A
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Tesisat baglantisi
Cihaz baglanti semasi

MCF/MCV/MCS4_A: Kontrol (initesi baglanti semasi

Kontrol iin. ) Rt -10V.+10V
:l X10: L= 0(4)...20 mA
— REF1 |1 =+ U- + -
|]| ®m@ I[ 0..10V " +10V AT 2 <. N -
+-10V sl ;
-0V — REF2 |3 s i
G@B 0..20 mA 971% }
4..20mA A2+ 4 - g7 T
Sistem bus High <% SC11_| 5 b X Bir iist seviyedeki
- n2(0...10 V) TF-/TH girigi*<—1 Al21 | 6 o, kontrol tinitesi
Opsiyonel Sistem bus Low < SC12_ | 7
tus takimi Analog sinyaller igin referans potansiyel|— AGND | 8— »Dijital giris
IController inhibit <-— DIZ@ | 9
Sa§/Dur'-e— DIZ1 |10
Sol/Dure—{ DIg2 |11 Dijital
Enable/Dur*-— DIg3 |12 cikiglar
n11n21*<—_DIig4 [13
n12/n22*-—— DIg5 |14
Referans X10:D13@...DI@5 —— DCOM™ 15 |~ Dijital ¢ikis
DC+24 V Harici —» V024 |16| | referansi
- — Dijital sinyaller igin referans potansiyell— DGND |17 |~ {
Ser[ arabirim —1— Role kontagi [ ———————1 DO@1-C [18
opsiyonu El Calismaya hazir| |islevsiz  —mDO@2/A0119 ——
2 Normalde agik kontak DO@1/NO[20
L,/ S [Fren —» DB@@ |21 |
E Normalde kapall kontak DOB1NC 22 I K2
~ Dijital sinyaller icin referans potansiyell— DGND |23 (AC-3)
DC+24V Girisi ¢— V24 24 A= =
Harici enkoder |~ DC24V
girisi veya e o X14: ON |OFF*
artimsal enkoder || + ¢ ||| Sadece [ M| s12
- 0o "
zlrknglasyonu Y MCvmMCS de I * Fabrika ayari
ks |
- O%ﬂ:F 1 ** Dijital girislere VO24 tarafindan
I T 2 DC 24 V verildiginde,
§S T 3 DCOM ile DGND arasina
Motor % 29| X15: s g C Il 4 kdprti baglanmalidir!
enkoderi || o © || Sadece o ([ M5 " e g
girisi 6o :1 MCV/MCS'de & '-('3 s[CIl| 6 Al11/A112 MCF41A'da degerlendiriimez!
et dim I
58 % 8 | AGND (DC 10 V analog sinyaller
A e —3 — icin referans potansiyel)
o 6= Il|10
PROFIBUS-DP ||% o ;gg;ce g - | DGND (DC 24 V dijtal sinyaller
baglantisi ° =5 ici i
g 6 2| | MCEMCVMCS 414 § g icin referans potansiyel)
X 0
Ze
* @ Koruyucu iletken (ekran)

*+ MCF/MCV/MCS41A (PROFIBUS-DP ile):

59873ATR

SEW-EURODRIVE tarafindan bu

cihazlarin daima DC 24 V ile X10:24 (VI24) klemensi Uzerinden beslenmesi
onerilmektedir. Bu harici DC 24 V gerilim beslemesi 50 W surekli giic ve 100 W pik
glg (1 sn) saglayabilmelidir.

Analog giris Al21 (X10:6) istege bagli olarak 10 V gerilim girisi ya da TF/TH girisi
olarak kullanilabilir. Ayar P120 parametresi ile degistirilir.

S11, S12 ve 1 ... 10 DIP anahtarlara erisebilmek icin baglanti Unitesi ¢gikartiimalidir
(— Bolum "Baglanti Gnitesinin ¢ikartiimasi”).

DIP anahtarlar 1 ... 10 "Bus sonlandirma” ve "istasyon adresi ayari" bélimlerinde
aciklanmaktadir.

TF/TH kablosu ekranlanmis olmali veya gu¢ kablolarindan (6rn. motor kablosu veya
fren kablosu) en az 0,2 m mesafede ayrn olarak serilmelidir Motor ve TF/TH
baglantisi igin hibrit kablo kullanildiginda TF/TH kablosu ayrica ekranlanmalidir.

isletme kilavuzu — MOVIDRIVE® compact MCF/MCV/MCS4_A




Tesisat baglantisi
Cihaz baglanti semasi

MCF/MCV/MCS4_A: Temel cihazin klemenslerinin islev aciklamasi

Klemens Fonksiyon
X1:1/2/3  L1/L2/L3 (PE) Sebeke baglantisi
X2:4/5/6 UIVIW (PE) Motor baglantisi
X3:8/9 +R/-R (PE) Fren direnci baglantisi
X4: +Uz/-Uz (PE) DC-Link baglantisi
X10:1 REF1 DC+10 V (maks.DC 3 mA) istenen deger potansiyometresi icin
X10:2/4  AlM1/12 istenen deger girisi n1 (fark girisi veya AGND referans potansiyeli ile girig), Sinyal sekli — P11_/S11
X10:3 REF2 DC-10 V (maks.DC 3 mA) istenen deger potansiyometresi igin
X10:5/7  SC11/SC12 Systembus (SBus) High/Low
X10:6 Al21 istege gore istenen deger girisi n2 (0...10 V) veya TF/TH girisi, ayarlanmasi — P120
X10:8 AGND Analog sinyaller igin referans potansiyel (REF1, REF2, Al..)
X10:9 DI9J Dijital giris 1, sabit olarak “/Kontrol Gnitesi bloke atanmistir.|»  Dijital girisler opto coupler ile elektriksel olarak
X10:10 DIa1 Dijital giris 2, fabrika ayari: “Sag/Dur” izole edilmislerdir.
X10:11 DIg2 Dijital giris 3, fabrika ayari: “Sol/Dur” + 2ile 6 arasindaki (DI@1...DI5) dijital girisler
X10:12 DI93 Dijital giris 4, fabrika ayari: “Enable/Dur” icin segme olanagi — Parametre menusu P60_
X10:13 Dig4 Dijital giris 5, fabrika ayari: “n11/n21”
X10:14 DI@5 Dijital giris 6, fabrika ayari: “n12/n22”
X10:15 DCOM DI ile DI5 arasi (X10:9 - X10:14) dijital girisler igin referans
» Dijital girislere DC +24 V harici gerilim baglama: DCOM (X10:15) harici gerilimin referans potansiyeline
baglanmalidir.
— DCOM-DGND (X10:15-X10:17) kdprisu yok — kuru dijital girigler
— DCOM-DGND (X10:15-X10:17) koprisu ile — potansiyelli dijital girigler
+ Dijital girislerin DC+24 V ile VO24'ten (X10:16) anahtarlanmalidir — DCOM-DGND k&prisi gereklidir.
X10:18 DO@g1-C Ortak dijital ¢ikis 1 kontagl, fabrika ayari “igletmeye hazir”
X10:19 DO@2/A01 Dijital gikis 2, fabrika tarafindan "islevsiz" olarak ayarlanmstir, yiiklenebilirlilik maks. DC 50 mA (DC 30 V'ye
kadar beleme korunmali, kisa devre korunmali) analog ¢ikis AO1 olarak ta kullanilabilir (MC_41A'da degil),
P621 ve P642 ile degistirilebilir.
X10:20 DO@Z1-NO Dijital ¢ikis 1 normalde agik kontagdl, réle kontaklarinin ylklenebilirligi maks. DC 30 V ve 0,8 A
X10:21 DBOQ Dijital ¢ikis O igin sabit olarak “/Fren” atanmistir, yiklenebilirligi maks. DC 150 mA (DC 30 V'ye kadar
besleme korumali ve kisa devre korunmali)
X10:22 DO@1-NC Dijital ¢ikis 1 normalde kapali kontagi
1 ile 2 arasindaki (DOJ1 ve DO@?2) dijital ¢ikiglar igin segme olanagi — Parametre menulsu P62_
DB@@ (X10:21) ve DOG2/A01 (X10:19) arasindaki dijital cikiglara harici gerilim baglanmamahidir!
X10:23 DGND Dijital sinyaller igin referans potansiyel
X10:24 Vi24 DC +24 V gerilim beslemesi girisi (destek gerilimi, sebeke kesildiginde cihaz diyagnozu)
X14:1 Harici Sinyal izi A (K1) Asagidaki enkoderler harici enkoder olarak baglanabilir:
X14:2 enkoder girigi Sinyal izi B (K2) *+ ES1R, ES2R veya EV1R tipi, DC 24 V besleme gerilimli 5 V-TTL
X14:3 veya artimsal Sinyal izi C (KO) enkoderler
X14:4 enkoder degistirme + ESAT, ES2T veya EV1T tipi, DC 5 V besleme gerilimli 5 V-TTL enkoderler
X14:5 simiilasyonu Referans potansiyel DGND | X14 artimsal enkoder ¢ikisi olarak kullanildiginda, ayar degistirme (X14:4) ile
X14:6 Sinyal izi A (K1) DGND (X14:5) arasina bir koprl baglanmalidir.
X14:7 Sinyal izi B (K2)
X14:8 Sinyal izi C (K0)
X14:9 DC+24 V (maks. DC 180 mA)
X15:1 Motor MCV4_A: MCS4_A: Asagidaki enkoderlerinin baglanmasina izin verilmez:
X15:2 enkoderi Sinyal izi A (K1) sin+ (S2) MCV4_Ada:
X15:3 girisi Sinyal izi B (K2) cos+ (S1) « ES1S, ES2S veya EV1S tipi sin/cos enkoderler
X15:4 Sinyal izi C (K0) Ref.+ (R1) +  ES1R, ES2R veya EV1R tipi, DC 24 V besleme
X15:5 N.C. N.C. gerilimli 5 V-TTL enkoderler
X15:6 Referans potansiyel DGND |REF1 (+10V, TF/TH igin) |+ ES1T, ES2T veya EV1T tipi, DC 5 V besleme
X15:7 Sinyal izi A (K1) sin- (S4) gerilimli 5 V-TTL enkoderler
X15:8 Sinyal izi B (K2) cos- (S3) » DC-24-V gerilim beslemeli SHTL enkoder,
X15:9 Sinyal izi C (KO0) Ref.- (R2) ES1C, ES2C veya EV1C tipi (sadece sasi
DC+24 V (maks. DC 180 mA) Al21 (TF/TH baglantisi) sinyalleri, karsi gevrimsel sinyaller degil)
MCS4_Ada:
e 2 kutuplu rezolver, AC 7 Vefek / 7 kHz
X30: MCF/MCV/MCS41A: PROFIBUS-DP baglantisi, 9-pin Sub-D soket, fis badlantisi — sayfa 22
1..10 PROFIBUS ayarlari igin DIP anahtar — sayfa 23
S11: | sinyali DC’yi (0(4)...20 mA) < U sinyali DC’ye (-10 V...0...10 V, 0...10 V) degistir, fabrika ayari: U sinyali.
S12: Sistem bus sonlandirma direncini devreye alma veya devre digi birakma, fabrika ayari: devre digi
TERMINAL DBG11B veya USS21A /USB11A opsiyonlari igin slot

isletme kilavuzu — MOVIDRIVE® compact MCF/MCV/MCS4_A
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Tesisat baglantisi

Cihaz baglanti semasi

UYARI

MCS4_A'da asagidaki noktalar dikkate alinmalidir: X15:5 ve X15:9'a bir TF/TH
4 baglandiginda, X10:1 ve X10:6'yva TF/TH baglanamaz! Bu durumda X10:6 klemensi
1 kullanilmamalidir, DC 10 V gerilim girisi olarak da kullanilamaz. MOVITOOLS® P120'yi
"TF" olarak ve P835 ile de ilgili hata yanitini ayarlayin.

Analog ¢ikis AO1  MOVIDRIVE® MCF40A/MCV/MCS40A icin dijital ¢ikis DO@2 (X10:19) ayrica
0(4) ... 20 mA analog ¢ikis AO1 olarak da kullanilabilir. Ayar P621 "Dijital ¢ikis DOJ2"
ve P642 "isletme tiiri AO1" ile degistirilebilir.

X10:19'in iglevi

P621 "Dijital gikis DO@2"

P642 "AO1 igletme tiirii"

Dijital gcikis DO@2

# ISLEVSIZ ayarlanmalidir

= KAPALI ayarlayin

Analog ¢ikis AO1

= ISLEVSIZ ayarlanmalidir

# KAPALI ayarlayin

# ISLEVSIZ ayarlanmalidir

# KAPALI ayarlayin

islevsiz

= ISLEVSIZ ayarlanmalidir

MCV41A: Elektronik klemensleri atanmasi ve yazi alani

| —

o

= KAPALI ayarlayin

|| | [ERruN [CTaoe

|l

X15

X15

ENCODER I/0O ENCODER IN

PROFIBUS DP

REF1

Alll

112

REF2

3|4

SCl1

5|6

SCl12

T

DIv@

DIg1

9|10

DI@2

11|‘|2

D@4

13|14

DCOM

15|16

ClRlRIEICIEEIEIEIECIEIE
SRS IEICIRICIEIE]ES

DGND

DOY1-C

17|‘|8

DOY2

19|2O

DBOO

2'I|22

DGND

EELEEEERLLE

23|24

MCV41ARSl

D@

@ max 24V !
(EN 61131-2)

T

59896AXX

Resim 14: Elektronik klemensleri atanmasi ve yazi alani, MCV41A érnegi ile
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Tesisat baglantisi 4
Baglanti biriminin ¢ikartiimasi

4.7 Baglanti biriminin g¢ikartiimasi

UYARI
Baglanti birimini almadan 6nce sebekeyi ve DC 24 destek gerilimini kapatin.

Kumanda kablolarinin kolayca takilmasi igin badlanti Unitesi kontrol Unitesinden
tamamen cikartilabilir. PROFIBUS (1 ... 10), INTERBUS (S1...S6) DIP anahtarini,
sinyal degistirme n1 (S11) ve sonlandirma direnci SBus'l (S12) ayarlayabilmek igin
baglanti Unitesi ¢ikartilmalidir. Bunun igin:

1. Baglanti Gnitesinin kapagini agin.

2. A ve B vidalarini sékun, bu vidalar kaybolmaz ve digariya dismez tiptedir.

3. Baglanti Unitesini gekerek kontrol Gnitesinden g¢ikartin.

60111AXX

Baglanti birimini sékildigu siranin tersi sirada takin.
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Fren direnglerinin, sok bobinlerinin ve filtrelerin segilmesi
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4.8 Fren direncglerinin, sok bobinlerinin ve filtrelerin segilmesi
AC 400/500 V cihazlar, Boyutlar 1 ve 2
MOVIDRIVE® compact MC_4A...-5A3 0015 | 0022 ‘ 0030 ‘ 0040 | 0055 0075 0110
Boyut 1 2
Fren direncleri Tetikleme akimi Parca numarasi | Par¢ca numarasi
BW.../ BW..-..-T BW... BW...-...-
BW100-005 I = 0.8 AgRms 826 269 1
BW100-006/ I = 2.4 AgRms 8217017 1820 419 8
BW100-006-T
BW168/BW168-T I = 3.4 ARms 820 604 X 1820 133 4
BW268/BW268-T IF =4.2 Agns 8207151 1820 4171
BW147/BW147-T IF =5 Arms 8207135 1820 134 2
BW247/BW247-T I = 6.5 Arms 8207143 1820 084 2
BW347/BW347-T IF =9.2 Agms 820 798 4 18201350
o2l Ir = 5.5 Agus 821689 4 1820 136 9
BW039-026-T Ir =8.1 ARms 1820 4155
BW039-050-T IF =11.3 Agms 1820 137 7
Sebeke giris sok bobinleri Parga numarasi
ND020-013 Zlgepeke =AC 20 A | 826 0125
ND045-013 Z Igeheke =AC45A 8260133
Sebeke filtresi Parca numarasi
NF009-503 8274126
NF014-503 827 116 X A
NF018-503 Umax = AC S50V o7 4134 B
NF035-503 827128 3
Cikis bobinleri ic cap Parca numarasi
HDO001 d =50 mm 8133255 Kablo kesitleri 1,5 ... 16 mm? (AWG 16 ... 6)
HD002 d =23 mm 813 557 6 Kablo kesitleri <1,5 mm? (AWG 16) igin
HD003 d =88 mm 813 558 4 Kablo kesitleri >16 mm?2 (AWG 6) icin
Cikis filtresi (sadece VFC isletme Parca numarasi
tiirtinde)
HF015-503 826 030 3 A
HF022-503 826 031 1 B A
HF030-503 826 032 X B
HF040-503 826 3116
HF055-503 826 3124 A
HF075-503 826 313 2 B A
HF023-403 8257841 B A
HF033-403 825 785 X B
A Nominal igletmede (%100)
B Degisken yiikte (%125):
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Tesisat baglantisi

Fren direnglerinin, sok bobinlerinin ve filtrelerin secgilmesi

AC 400/500 V cihazlar, Boyutlar 3 ile 5 arasi

MOVIDRIVE®compact MC_4_A...-503 0150 ‘ 0220 ‘ 0300 | 0370 0450 | 0550 | 0750
Boyut 3 4 5
Fren direngleri = Tetikleme akimi Pargca Parga Parca

BW.../ numarasi numarasl | humarasi

BW...-...- BW... BW...-...- BW...-...-P

BW...-...-

o 1k =91Agus 821684 3 1820 416 3 c| ¢
BW018-035-T IF =13.9 Arus 1820 138 5 Cc Cc
BW018-075-T I =20.4 Agrns 1820 139 3 (o3 Cc
BW915-T Ir = 32.6 Agms 1820 4139

o  Ip=14.4Agys 821680 0 1820 4147

BW012-050-T I =20.4 Agys 1820 140 7

BW012-100-T IF = 28.8 Arms 18201415

BW106-T Ip = 47.4 Agyis 11820083 4

BW206-T Ir = 54.7 Agrns 1820 4120

Sebeke girig Parca numarasi

sok bobinleri

ND045-013 'z Isebeke =AC45A | 826 013 3 A

ND085-013 Zlgepeke =AC85A | 826 014 1 B A
ND150-013 Z Igeheke = AC 150 A | 825 548 2 B
Sebeke filtr. Parca numarasi

NF035-503 827 128 3 A

NF048-503 827117 8 B A

NF063-503 827 414 2 B A

NF085-503 Upnax = AC 550 V 827 4150 B A
NF115-503 827 416 9 B A
NF150-503 827 4177 B
NF210-503 827 4185

Cikis bobinleri ic cap Parca numarasi

HDO001 d =50 mm 8133255 Kablo kesitleri 1,5...16 mm? (AWG 16...6) igin
HD003 ' d=88mm 813 558 4 Kablo kesitleri >16 mm?2 (AWG 6) icin
Cikis filtresi Parga numarasi

(sadece VFC modunda)

HF033-403 825785 X B/D A/D

HF047-403 825786 8 B A

HF450-503 826 948 3 B E D D
A Nominal isletmede (%100)

B Degisken yiikte (%125)

C iki fren direncini paralel olarak baglayin, F16’da tetikleme akimimin iki katini (2 x Ig) ayarlayin

D iki cikis filtresini paralel olarak baglayin

E Nominal igletmede (%100): bir cikis filtresi

isletme kilavuzu — MOVIDRIVE® compact MCF/MCV/MCS4_A
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Tesisat baglantisi
Fren direnglerinin, sok bobinlerinin ve filtrelerin segilmesi

AC 230 V cihazlar, Boyutlar 1 ile 4 arasi

36

MOVIDRIVE®compact MC_4_A...-2_3 0015 \ 0022 \ 0037 | 0055 \ 0075 | 0110 \ 0150 | 0220 0300
Boyut 1 2 3 4
Fren direngleri Parga Parga
BW...-.../ Tetikleme akimi numarasi | numarasi
BW...-...- BW... BW...-...-T
BW039-003 IF =2.7 ARms 821687 8
BW039-006 I =3.9 Agms 821 688 6
D osaaiar  lF=55Agus 8216894 18201369
BW039-026-T | Ir=8.1 Agms 18204155
BW027-006 If = 4.7 ARms 8224226
BW027-012 I = 6.6 Agms 822423 4
BW018-015-T | I =9.1 Agms 18204163 Cc C Cc Cc
BW018-035-T | Ig=13.9 Agus 18201385 (o3 C (o3 Cc
BW018-075-T | Ig=20.4 Agrus 18201393 Cc C (o3 Cc
BW915-T If = 32.6 Arums 18204139 Cc C Cc Cc
BW012/025/T | Ig=14.4 Arus 18204147
BW012-050-T | Ig =20.4 Agrus 18201407
BW012/100/T | Ir = 28.8 Arus 18201415
BW106-T I = 47.4 Arys 1820 083 4 Cc Cc
BW206-T I = 54.7 Arms 18204120 Cc (&
Sebeke giris sok bobinleri Parga numarasi
ND020-013 Zlgepeke =AC20 A | 8260125 A
ND045-013 Zlgeheke =AC45A 8260133 B A
ND085-013 Zlgepeke =AC85A 8260141 B A
ND150-013 Z Igebeke =AC 150 A | 825 548 2 B
Sebeke filtresi Parga numarasi
NF009-503 827 4126 A
NF014-503 827 116 X B A
NF018-503 827 413 4 B
NF035-503 827128 3
Umax = AC 550 V
NF048-503 827117 8 A
NF063-503 827 414 2 B
NF085-503 8274150 A
NF115-503 827 416 9 B
Cikis bobinleri | i¢ cap Parga numarasi
HD0O1 d = 50 mm 8133255 e 165y mm?
HD002 d=23mm 813557 6 Kablo k‘(*AS\i}\',eC;i 156; 'igi;‘“mz igin
HD003 d =88 mm 813 558 4 Kablo k’?f\'&f’g gﬂg:‘mz igin
A Nominal igletmede (%100)
B Degisken yiikte (%125)
Cc iki fren direncini paralel olarak baglayin, F16’da tetikleme akimimin iki katini (2 x I¢) ayarlayin
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Tesisat baglantisi
Sistem yolu (SBus) montaji

4.9 Sistem yolu (SBus) montaji

1

UYARI
P884 "SBus Baudrate™ = 1000 kBaud oldugu zaman:

Sistem bus baglantisinda (yolunda) MOVIDRIVE® compact MCH4_A cihazlar diger
MOVIDRIVE® cihazlarla bir arada bulunmamalidir.

Baud hizlari # 1000 kBaud ise, cihazlar birlikte kullanilabilir.

SBus MOVIDRIVE® compact MCF/MCV/MCS4_A devre semasi

Kontrol iin. Kontrol (in. Kontrol iin.
Xx10: | x10: | x10: |

1 1 1

2 2 2

3 3 3

4 4 4
Sistem bus High <«—® SC11 | 5— Sistem bus High <« SC11 | 5 Sistem bus High <«—= SC11 | 5—

6 6 6
Sistem bus Low <e—{ SC12 | 7 Sistem bus Low <-—»{ SC12 | 75 | | Sistem bus Low <e—{ SC12 | 7

Referans
potansiyel
Sistem yolu ON
Sonlandirma direnci

Kablo ozellikleri

Ekran
baglanmasi

Kablo uzunlugu

Sonlandirma
direnci

Referans Referans
potansiyel DGND [17}%-+F. : potansiyel
Sistem yolu  ON |oFF : Sistem yolu ON [OFF

S 12 Sonlandirma direnci S12 | Sonlandirma direnci

02411ATR

* 2 damarli, bikilmis ve ekranlanmis bakir kablo (bakir érgiu ekranh veri iletim
kablosu) kullaniimahdir. Bu kablo asagdidaki karakteristiklere sahip olmalidir:
— Damar kesiti 0,75 mm? (AWG 18)
— Kablo direnci 1 MHz'de 120 Q
— Kapasitans £ 40 pF/m, 1 kHz'de

Ornegin, CAN bus veya DeviceNet kablolari uygundur.

» Ekrani her iki taraftan duz olarak frekans ¢eviricinin veya master kontrol Unitesinin
elektronik ekran klemensine ve uglarini da ayrica DGND’ye baglayin.

+ lzin verilen toplam kablo uzunlugu ayarlanmis olan SBus baud hizina baghdir
(P816):

— 125 kBaud — 320m
— 250 kBaud — 160 m
— 500 kBaud — 80m
— 1000 kBaud — 40m

+ Sistem bus baglantisinin basinda ve sonunda sistem bus sonlandirma direncini
etkinlestirin (S12 = ON). Diger cihazlardaki sonlandirma direnglerini kapatin (S12 =
OFF).

isletme kilavuzu — MOVIDRI VE® compact MCF/MCV/MCS4_A
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Tesisat baglantisi
Sistem yolu (SBus) montaji

DUR!

SBus ile birbirlerine baglanan cihazlar arasinda potansiyel fark olusmamalidir. Bu
cihazlarin ¢alismalarini etkileyebilir.

Potansiyel farki uygun dénlemler alinarak, érn. cihazlarin sifirlari ayri bir kablo ile
baglanarak, énlenmelidir.
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Tesisat baglantisi 4
Opsiyon USS21A baglantisi (RS232 ve RS485)

4.10 Opsiyon USS21A baglantisi (RS232 ve RS485)
Arabirim adaptdri opsiyonu USB21A: 822 914 7

Parca numarasi

RS232 baglantisi

RS485 baglanti

EIA normu

RS232 arabirimi baglantisi i¢in ekranlanmis standart bir arabirim kablosu kullanin
(1:1 baglantili).

USS21A O p-- -4 O | Pccom1-4
e .

s GND (sasi) (N
I 1 1 I Hl.o ®
. TxD L1850 [
\ 1 \ 1
\\_(l _________ R_ XP_________\\_/I ~ gO

P maks. 5 m (16.5 ft) Jd O

9-kutuplu Sub-D fig

9 kutuplu Sub-D soket

02399ATR

Resim 15: USS21A-Bilgisayar baglanti kablosu PC (1:1 baglanti)

Asagidaki baglanti uyarilari dikkate alinmaldir:

2 damarli, bukilmis ve ekranlanmis bakir kablo (bakir 6rgi ekranli veri iletim
kablosu) kullaniimaldir. Bu kablo asagdidaki karakteristiklere sahip olmalidir:

— Damar kesiti 0,5 ... 0,75 mm? (AWG 20 ... 18)
— Kablo direnci 100 ... 150 Q 1 MHz'de
— Kapasitans £ 40 pF/m, 1 kHz'de

Ekrani her iki taraftan diz olarak frekans ¢eviricinin elektronik ekran terminaline ve
uclarini da ayrica DGND'ye baglayin.

USS21A USS21A

00997CXX

Resim 16: USS21A'nin RS485 arabirimi

USS21A'nin RS485 arabirimi EIA standardina uygundur:

Maks. aktarim hizi 9600 Baud

Maks. 32 kullanici (USS21A kullanilan her cihaz 2 katihmci olarak kabul edilir)
Maks kablo uzunlugu toplam 200 m

Dinamik sonlandirma direngleri sabit olarak takilmistir

Isletme kilavuzu — MOVIDRIVE® compact MCF/MCV/MCS4._A 39




Tesisat baglantisi
Arabirim adaptori USB11A opsiyonu DKG11A baglantisi

4.11 Arabirim adaptorii USB11A opsiyonu DKG11A baglantisi

Parga numarasi » 824 831 1 Arabirim adaptéri USB11A
+ 819 558 7 Seri arabirim kablosu DKG11A (uzunluk 3 m)

Aciklama USB11A opsiyonu ile USB arabirimli bir PC veya notebook MOVIDRIVE® compact
cihazin TERMINAL slotuna baglanabilir. USB11A arabirim adaptéri USB1.1 ve USB2.0
giriglerini desteklemektedir.

Teslimat icerigi +  USB11A’nin teslimat icerigi:

— USB11A arabirim adaptori
— PC - USB11A igin USB baglanti kablosu (Tip USB A-B)
— Uzerinde MOVITOOLS® yazilimi ve surlculer bulunan bir CD-ROM

+ USB 1.1 ve USB 2.0 girigleri arabirim adaptéri USB11A tarafindan desteklenir
*  USB11A’nin teslimat iceriginde olmayanlar:

- MOVIDRIVE® compact - USB11A baglantisi icin DKG11A baglanti kablosu
(uzunluk 3 m, Parca No. 819 558 7).

MOVIDRIVE®- « MOVIDRIVE® compact - USB11A baglantisi (RJ10-TERMINAL kablosu) DKG11A
USB11A - PC tipi seri arabirim kablosu (uzunluk 3 m, Parga No. 819 558 7) ile yapilir.
baglantisi + USB11A - PC baglantisi piyasada yaygin olarak bulunan, ekranlanmis bir USB A-B

tipi USB baglanti kablosu ile yapilir.

MOVIDRIVE® compact

| I

PC COM 1-4

| [2]
e / 3] [4]
1 -~
A

[o]

59901AXX

1 MOVIDRIVE® compact TERMINAL baglantisi
[2] Arabirim kablosu RS-232

[3] USB11A arabirim adaptoru

[4] USB A-B icin USB baglanti kablosu
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Tesisat baglantisi

Arabirim adaptoru USB11A opsiyonu DKG11A baglantisi

Boyut resmi
- 25 - - 92.5 -
- 90 -
)  T— | S— \ ]
USB EURODRIVE RS485 Q
Typ: USB11A L
Sach-Nr. 0 824 831 1
___ ., \___ T—T T / Y
55732BXX
Resim 17: USB11A boyut resmi, 6lgtiler mm
Teknik bilgiler

USB11A

Parga numarasi 824 831 1

Ortam sicakhigi 0..40°C

Depolama sicakhigi -25°C ... +70 °C (EN 60721-3-3, Sinif 3K3)
Koruma sinifi 1P20

Agirlhik 300 g

Boyutlar 92.5x43 x 25 mm

isletme kilavuzu — MOVIDRIVE® compact MCF/MCV/MCS4_A
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4 Tesisat baglantisi
Motor enkoderi ve harici enkoder baglantisi

4.12 Motor enkoderi ve harici enkoder baglantisi

1

Genel montaj
uyarilari

Ekran
baglanmasi

Frekans geviricide

42

UYARI

Tam baglanti semalarinda baglantilar kablo ucunu degil, motor veya MOVIDRIVE®
baglantisini gostermektedir.

Baglanti semalarinda, SEW tarafindan verilen hazir kablolarin damar renkleri,
IEC 757’ye gore verilen damar renkleri ile aynidir.

Ayrintih bilgiler, SEW-EURODRIVE’dan istenebilecek olan "SEW Enkoder Sistemleri"
el kitabinda verilmektedir.

» Maks. kablo uzunlugu (frekans gevirici - enkoder): 100 m, kapasitans < 120 nF/km.
+  Damar kesiti 0,20 ... 0,5 mm? (AWG 24 ... 20)

« Enkoder kablosunun bir damari kesildiginde, kesilen damarin ucu izole edilmelidir.
» Cift blkilmUs ekranli kablo kullanin ve ekrani her iki ugta da yassi olarak:

— Enkoderde kablo rakoruna veya enkoder fisine
— Frekans ceviricide elektronik ekran klemensine veya Sub-D fisin gdvdesine

« Enkoder fisi ve metal mahfazali bir Sub-D fig kullanin.
* Enkoder kablosunu gug¢ kablolarindan ayri olarak doseyin.
» Kablo rakorlu enkoder: Kablo rakorunun dogru c¢alismasi igin enkoder kablosunun

izin verilen ¢capini g6z énunde bulundurun.
Enkoder/resolver kablosunun ekranini genis bir alana yerlestirin.

Frekans cevirici tarafinda kablo ekranini Sub-D fisin muhafazasina yerlestirin
(— asagidaki resim).

01939BXX
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Tesisat baglantisi
Motor enkoderi ve harici enkoder baglantisi

Enkoderde/
Resolverde

Hazir kablo

Motor enkoderi

Besleme gerilimi

Ekrani enkoder/resolver tarafinda sadece ilgili topraklama kelepcelerine yerlestirin,
kablo rakorunun igine degil (— asagidaki resim). Bir EMC rakoru kullanildiginda, ekran
kablo rakorunda genis bir alana baglanmalidir. Fis konnektérli sistemlerde ekran
enkoder figine yerlestiriimelidir.

55513AXX

SEW-EURODRIVE enkoder/resolver baglantisi igin hazir kablolar sunmaktadir. Bu
hazir kablolarin kullanilmasini éneririz.

MOVIDRIVE® compact cihazlarin X15'ine asagidaki motor enkoderleri baglanabilir:
« MCV4_A

— Sinyal gerilimi AC 1 Vgg olan yiiksek ¢6zUnUrll sin/cos enkoder
— Sinyal seviyesi RS-422’ye gore olan TTL enkoder
— HTL-enkoder

+ MCS4_A
— 2 kutuplu rezolver, AC 7 Ve / 7 kHz

05232AXX
Resim 18: Fisli baglantili ya da badlanti klemensli SEW enkoderleri

Gerilim beslemesi DC 12 ... 24 V (maks. DC 180 mA) olan enkoderleri X15’e dogrudan
baglanirlar. Bu durumda enkoderler frekans gevirici tarafindan beslenirler.

DC 5 V besleme gerilimli enkoderler "DC 5 V enkoder beslemesi, Tip DWI11A" (Parca
Numarasi 822 759 4) opsiyonu Uzerinden baglanmalidir.

isletme kilavuzu — MOVIDRIVE® compact MCF/MCV/MCS4_A
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Tesisat baglantisi

Motor enkoderi ve harici enkoder baglantisi

sin/cos enkoder

MCV4_A'ya
baglanti

MOVIDRIVE® compact MCV4_A ile isletmede yiiksek ¢oziinirliiklii sin/cos enkoderler
ES1S, ES2S veya EV1S o6nerilir. sin/cos enkoderler asagidaki sekilde baglanmalidir:

ES1S/ES2S/ EV1S e S "
ES1R/ES2R/EVIR o

o0 mw > >

©

X
e
-
I~
OO ®WNNO® =

,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,

59849AXX
Resim 19: sin/cos enkoderlerin motor enkoderi olarak MCV4’ya baglanmasi

Kablonun enkoder tarafindaki mor (VT) damarini kesin.

Hazir kablolarin par¢ca numaralari:
198 829 8
198 828 X

+ Sabit kablolama igin:
* Hareketli kablolama igin:
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Tesisat baglantisi 4
Motor enkoderi ve harici enkoder baglantisi

TTL-enkoder

DC 12..24 V
besleme gerilimi

DC 5 V besleme

gerilimi

MCV4_A'ya
baglanti

SEW-EURODRIVE TTL enkoderleri DC 12...24 V ve DC-5 V besleme gerilimleri igin
siparis edilebilir.

DC 12 ... 24 V besleme gerilimli TTL enkoderler ES1R, ES2R veya EV1S ylksek
¢6zUnurllkll sin/cos- enkoderler gibi baglanir.

DC 5 V'li TTL enkoderler ES1T, ES2T veya EV1T “DC 5 V enkoder beslemesi, Tip
DWI11A" (Parca Numarasi 822 759 4) lzerinden baglanmalidir. Enkoderin gerilim
beslemesinin sonradan ayarlanabilmesi i¢in sensér kablosu da birlikte baglanmalidir.
Bu enkoderler asagidaki sekilde baglanmalidir:

e max. 5m »
1 AK1YE — 1
6 A (KT)CN 6
2 B (ko) B L2
7 B (KB -7
3 C (ko)EK- 3|4
8 T (ko) SXs 8|
9  ugWH oS
5 BN ~5|2
,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,, =
@ max. 100 m @
ES1T/ES2T/EVIT I — —
A (K1) YE — 1
A (k1) SN —6
O BB — 7|3
uBLKIk2KoKTR2KG | C (KO) BK —3 B
UBLA B C T (ko) &Y — L g E
ug WH 9 |&
| BN -5 =
VT* S
&) @

59851AXX
Resim 20: TTL enkoderlerin motor enkoderi olarak DWI11A lizerinden MCV4_A’ya baglanmasi

* Sensor kablosu (VT) enkoderde UB’ye baglanmalidir, DWI11A’da kdprilenmemelidir!

Hazir kablolarin par¢ca numaralari:
- MOVIDRIVE® compact MCV4_A, X15: — DWI11A X1:MOVIDRIVE
— Sadece sabit kablolama igin: 814 344 7

+ ES1T/ES2T / EVAT enkoderler — DWI11A X2:Enkoder

— Sabit kablolama igin: 198 829 8
— Hareketli kablolama igin: 198 828 X
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HTL enkoder
(sadece
MCV4_A'ya)

Tesisat baglantisi
Motor enkoderi ve harici enkoder baglantisi

Bir HTL enkoder ES1C, ES2C veya EV1C kullanildiginda, negatif kanallar A (K1), B
(K2) ve C (KO) baglanmamalidir.

ES1C/ES2C/EViC ¢ : »

B (K2) OGN S R
NSISISINISINININ .

©”

UB L K1 K2 K

o

KTK2 K0
[

59853AXX
Resim 21: HIPERFACE® enkoderin motor enkoderi olarak MCH4_A’ya baglanmasi

Hazir kablolarin par¢ca numaralart:

» Sabit kablolama igin: 198 932 4
* Hareketli kablolama igin: 198 931 6
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Tesisat baglantisi
Motor enkoderi ve harici enkoder baglantisi

Resolver (sadece
MCS4_A'ya)

DS56, fis
konnektorlii
CM71...112

DS56, klemens
kutulu CM71...112

Resolver, motorun tipine ve uygulamasina bagl olarak, figli konnektér veya klemens
kutusu Uzerinden baglanabilir.

Resolver baglantilari bir fis konektor igindedir.

Fis konnektér DS56, CM: Fa. Intercontec, Tip ASTA021NNOO 10 000 5 000
RH1M . max. 100 m N
Ref.+ 1PK /7 g
Ref.- 2GY '," '\‘ 8
COS+ 3RD/ P,
COS- _4BU; : L
SIN+ _5 YE! i '
SIN- _6 GN; L e
TF/TH _9BN; ; i
TF/TH 10 WH ol s
VT | L oL
BK [/
® ®
59857AXX
Resim 22: Fis konnektérili DS56 ve CM motorlarin badlanti semasi
Hazir kablolarin par¢a numaralari:
» Sabit kablolama igin: 199 487 5
* Hareketli kablolama igin: 199 3194
Hazir uzatma kablolarinin par¢ga numaralari:
» Sabit kablolama igin: 199 542 1
* Hareketli kablolama igin: 199 541 3
Klemens kutusundaki resolver baglantilari 10 pin Phoenix klemensindedir.
RH1M » max. 100 m .
EN Ref.+ 1PK ’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’ " 3
o] Ref.- 2GY : { g
Z COS+ _3 RD‘: :: ": 2
7 COs- _4BU/ PG
5| SIN+ 5 YE! : -
5 | SIN- _6 GN: i L6
9| TF/TH _9 BN: ; i g
101 TF/TH 10WH‘3 L eis
= VT & |
7 ' T B
B B
® ®
59858AXX

Resim 23: Klemens kutulu DS ve CM motorlarin resolver baglantisi

Kablonun enkoder tarafindaki mor (VT) damarini kesin.

Hazir kablolarin par¢ca numaralari:
+ Sabit kablolama igin: 199 589 8
* Hareketli kablolama igin: 199 590 1

isletme kilavuzu — MOVIDRI VE® compact MCF/MCV/MCS4_A
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Tesisat baglantisi
Motor enkoderi ve harici enkoder baglantisi

Harici enkoder

Besleme gerilimi

DC-5-V-TTL
enkoder

DC 24 V besleme
gerilimi

MOVIDRIVE® compact MCV/MCS4_A'nin X14'Une asagidaki motor enkoderleri
baglanabilir:

» Sinyal seviyesi RS-422'ye gore olan DC 5V TTL enkoder

Gerilim beslemesi DC12/24 V (maks. 180 mA) olan enkoderler X14’e dogrudan
baglanirlar. Bu durumda enkoderler frekans gevirici tarafindan beslenirler.

DC 5V besleme gerilimli enkoderler "DC 5 V enkoder beslemesi, Tip DWI11A" (Parca
Numarasi 822 759 4) opsiyonu Uzerinden baglanmalidir.

SEW-EURODRIVE DC-5 V TTL enkoderleri DC 24 V ve DC 5 V besleme gerilimleri i¢in
siparis edilebilir.

MCV/MCS4_A'ya baglanti:

,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,

ES1R/ES2R/EVIR » max. 100 m ,; MOVIDRIVE®
VE /oy X14:
A (K1) i g
A (KT) SN —— 6
B (k2) B — 2
———— — ] —_ i ' |
00500000\ B (K2) BU— — 7
— 0 |cko By —r 3
rikero | C (Ko) &Y= — 8
UB L K1 K2 KO K1 K2 KO : : :
UBLA B C ug WH . — 9
L BN — 5
VT, L.
© ®

59859AXX
Resim 24: TTL enkoderlerin harici enkoder olarak MCV/MCS4_A’ya baglanmasi

Kablonun enkoder tarafindaki mor (VT) damarini kesin.

Hazir kablonun parga numarasi:
» Sadece sabit kablolama igin: 815 354 X

isletme kilavuzu — MOVIDRIVE® compact MCF/MCV/MCS4_A
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Motor enkoderi ve harici enkoder baglantisi

DC 5 V besleme
gerilimi

DC 5V gerilimli TTL enkoderler ES1T, ES2T veya EVAT "DC 5 V enkoder beslemesi,
Tip DWI11A" (Parga Numarasi 822 759 4) Gzerinden baglanmalidir. Enkoderin gerilim
beslemesinin sonradan ayarlanabilmesi igin sensér kablosu da birlikte baglanmalidir.

MCV/MCS4_A'ya baglanti:

MOVIDRIVE® e
X14:

A (K1) 1
A (KT) 6
B (K2) 2
B(K)— .
C (Ko)—— —3
— — 8

9

5

4

C (KO)

A OO O0OWNDNDO -

X1: MOVIDRIVE

YE

0 O
o =z

T @
~

OO0 ww > >
2333 A=
SoiNhI==

9}
=<

c
[v3}

2E

X2: Encoder

F

<
=

59861AXX
Resim 25: TTL enkoderlerin harici enkoder olarak DWI11A tizerinden MCV/MCS4_A'ya

baglanmasi

* Sensor kablosu (VT) enkoderde UB’ye baglanmalidir, DWI11A’da kdprilenmemelidir!

Hazir kablolarin par¢a numaralari:
+ ES1T/ES2T/EVAT enkoderler — DWI11A X2:Enkoder

— Sabit kablolama igin: 198 829 8
— Hareketli kablolama icin: 198 828 X

Isletme kilavuzu — MOVIDRIVE® compact MCF/MCV/MCS4._A 49
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Tesisat baglantisi
Motor enkoderi ve harici enkoder baglantisi

Artimsal enkoder
simiilasyonu

MCV/MCS4_A'ya
baglanti

X14 artimsal enkoder simulasyonu c¢ikisi olarak da kullanilabilir. Bunun igin "Ayar
degistirme" (X14:4) DGND (X14:5) ile kdprulenmelidir. Bu durumda X14, RS-422’ye
uygun sinyal seviyesinde artirrm enkoderi sinyalleri gdnderir. Darbe sayisi:

*  MCV4_A'da motor enkoderinin X15 girisi gibi
+ MCS4_A’da 1024 darbe/devir

MOVIDRIVE®

P _ max.100m —»  X14:
A1) YE £
A (k1) SN ——6
40 | B (ke) RO —- 2
I 'E(Kz)BU : — 7
il 7 C (ko) B~ — 3
[OhteeEs e vou ; — 8
BN L Z
degistirme VTT L ,': 4

é )

59865ATR
Resim 26: Artimsal enkoder simtilasyonunun MCV/MCS4_A’ya baglanmasi

Hazir kablonun parga numarasi:
» Sadece sabit kablolama igin: 815 354 X
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Motor enkoderi ve harici enkoder baglantisi

Master-Slave iki MOVIDRIVE® compact arasinda bir X14-X14 baglantisi (= Master-Slave baglantisi).
baglantisi
MCV/MCS4_A
Master Slave
MOVIDRIVE® MOVIDRIVE®

O ©O© ow=~NMNhOoO =

59866ATR

Resim 27: MCV/MCS4_A'nin X14-X14 baglantisi

Hazir kablonun parga numarasi:

» Sadece sabit kablolama igin: 815 355 8

UYARI

Sub-D soketlerinin kablo uglarinda "MASTER" ve "SLAVE" yazar. Uzerinde "MASTER"
o yazan soketin master cihazin X14'Une ve "SLAVE" yazan soketin slave cihazin
1 X14'Gne takin.

isletme kilavuzu — MOVIDRI VE® compact MCF/MCV/MCS4_A
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@ Devreye almada genel uyarilar

5 Devreye alma
5.1 Devreye almada genel uyarilar

A TEHLIKE!

Agclikta bulunan glgc baglantilari.

Elektrik soku nedeniyle can kaybi veya agir yaralanmalar.

* Dokunma korumasini talimatlara uygun olarak takin.

* Bu cihaz kesinlikle dokunma korumasi sékilmus olarak ¢alistirlmamalidir.

UYARI

Devir kontrollii VFC isletme tirleri, tim CFC igletme tirleri ve SERVO isletme tiirleri
icin bu bolimde belirtildigi sekilde bir devreye alma islemi yapilmasi sarttir. Bu bélimde
aciklanan devreye alma fonksiyonlari, frekans geviricinin, baglanan motora maksimum
uyumunu saglamak ve galisma ortam sartlarina ayarlamak igindir.

Sart

Devir kontrolsiiz
VFC igsletme
tirleri

Frekans cevirici
ve motor
kombinasyonlari

AC 400/500 V
cihazlar

Basarili bir sekilde devreye alabilmek igin tahrik Gnitesinin dogru olarak planlanmasi
sarttir. Ayrintili projelendirme uyarilari ve parametre acgiklamalari MOVIDRIVE® compact
sistem el kitabinda verilmistir (— B&lim 4 ve 5).

MOVIDRIVE® compact suricller fabrika tarafindan giicl ayarlanmis olan SEW motoru
(MC_4 _A...-5_3: 4-pin ve anma gerilimi 3 x AC 400 V / 50 Hz veya MC 4 A...-2_3:
4-pin ve anma gerilimi 3 x AC 230 V / 60 Hz) i¢in devreye alinmistir. Bu motorlar
baglanip tahrik Unitesi "Motorun Calistiriimasi” (— Sayfa 63) bolimiine gére derhal
cahstirilabilir.

Asagidaki tablolarda mevcut olan frekans gevirici-motor kombinasyonlari verilmistir.

MOVIDRIVE® compact MCF4_A SEW motor
veya VFC modunda MCV4_A

0015-5A3-4 DT90L4
0022-5A3-4 DV100M4
0030-5A3-4 DV100L4
0040-5A3-4 DV112M4
0055-5A3-4 DV13284
0075-5A3-4 DV132M4
0110-5A3-4 DV160M4
0150-503-4 DV160L4
0220-503-4 DV180L4
0300-503-4 DV200L4
0370-503-4 DV22584
0450-503-4 DV225M4
0550-503-4 DV250M4
0750-503-4 DV280S4

isletme kilavuzu — MOVIDRIVE® compact MCF/MCV/MCS4_A
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Devreye alma (‘@
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AC 230 V cihazlar

MOVIDRIVE® compact MCF4_A e
veya VFC modunda MCV4_A

0015-2A3-4 DT90L4
0022-2A3-4 DV100M4
0037-2A3-4 DV100L4
0055-2A3-4 DV132S4
0075-2A3-4 DV132M4
0110-203-4 DV160M4
0150-203-4 DV180M4
0220-203-4 DV180L4
0300-203-4 DV225S4

Kaldirma diizeni
uygulamalari

A TEHLIKE!

Asagiya dusen kaldirma duzeni tehlike olusturur.
Oliim veya agir yaralanmalar.

MOVIDRIVE® compact frekans geviriciler kaldirma diizeni uygulamalarinda bir emniyet
donanimi olarak kullanilamazlar. Bu uygulamalarda emniyet donanimi olarak denetim
sistemleri veya mekanik koruma tertibatlari kullanilabilir.

isletme kilavuzu — MOVIDRIVE® compact MCF/MCV/MCS4_A
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5.2

Devreye alma

@ On hazirliklar ve yardimci malzemeler

On hazirliklar ve yardimci malzemeler

Montaji kontrol edin.

A TEHLIKE!

Motor denetimsiz olarak ¢alistiginda ezilme tehlikesi vardir.
Olim veya agir yaralanmalar.

Asagidaki 6nlem ile motorun istenmeden ¢alismasini 6nleyiniz:
— X10:9 "/CONTROLLER INHIBIT" klemensini X10:15 "DCOM"a baglayin.

Bu onlemlerin disinda, ayrica ek énlemler alinarak makine ve insanlar igin tehlike
olusmasi 6nlenmelidir.

Tug takimi DBG11B ile devreye almada:
Tus takimi DBG11B’yi TERMINAL yuvasina takin.
PC ve MOVITOOLS® ile devreye almada:

Bu durumda USS21A veya USB11A opsiyonu TERMINAL slotuna takilmalidir.
USS21A/USB11A opsiyonunu bir arabirim kablosu (RS232) ile bir PC'ye baglayin.
Eger mevcut degilse, bilgisayara MOVITOOLS® programini kurun. MOVITOOLS®
programini baslatin.

Sebeke gerilimini ve gerektiginde 24 V gerilim beslemesini tekrar agin.

Tus takimi DBG11B kullanildiginda ekranda yaklasik 13 sn. siire ile asagidaki mesaj
gorundar:

SELFTEST
MOVIDRIVE

Parametrelerin 6n ayarlarini kontrol edin (6rn. fabrika ayarlari).
Ayarlanmis olan klemens kontaklarini kontrol edin (— P60_ ).

UYARI

Devreye alma islemi sonrasi bir grup parametre degeri otomatik olarak degisir.
Hangi parametrelerin degisecedi parametre agiklamasi P700'de "isletme tiirleri"

i aciklanmaktadir. Parametre agiklamasi MOVIDRIVE® compact, sistem el kitabindaki

Bolum 4’te "Parametreler" verilmigtir.
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Tus takimi DBG11B ile devreye alma @

5.3 Tus takimi DBG11B ile devreye alma

Genel bilgiler

Gerekli Veriler

Tus takimi DBG11B ile devreye alma sadece MCF ve MCV/MCH ile VFC igletme
tirlerinde mUmkindldr. CFC ve SERVO igletme tlrlerinde devreye alma sadece
MOVITOOLS kullanim yazilimi ile mimkdndar.

Devreye almanin basarili olabilmesi igin asagdidaki veriler gereklidir:
* Motor tipi (SEW motoru veya yabanci bir motor)
* Motor verileri

— Sebeke gerilimi ve anma frekansi.
— Yabanci motorda ayrica: Anma akimi, anma gucUl, kapasite katsayisi cos ¢ ve
anma devir sayisil.

* Anma gerilimi

Devir kontrol cihazinin devreye alinmasi igin ayrica enkoder tipi, enkoder ¢dzunurlGlugu
de gereklidir.

Devreye alma parametresi
SEW enkoderi tipi e
Enkoder tipi Enkoderin ¢oziinurluliigu
AS1H, ES1H, AV1H HIPERFACE® 1024
ES1S, ES2S, EV1 SINUS-ENKODER 1024
Eg:.?{)E:ézR.i.Evésﬂq) ARTI.ENKODER TTL 1024
ES1C, ES2C, EV1C ARTI.ENKODER HTL 1024
1) DC 5 V TTL enkoderler ES1T, ES2T ve EV1T opsiyon DWI11A {izerinden baglanmalidir (— Montaj

Bolimi).

¢ Motor verileri

— SEW-Motor: Fren evet veya hayir ve volan fani (Z fan) evet veya hayir
— Yabanci motor: Motor, fren ve fan igin kiitlesel atalet momenti

» Kontrol hattinin gerginligi (fabrika ayari = 1; ¢cogu uygulamalar baslangi¢ degeri
olarak yeterlidir)

Tahrik Unitesi salinma egilimi gosteriyorsa — Ayar < 1
Gegici kurtarma zamani ¢ok uzun — Ayar > 1
Cogu uygulamalar icin ayar araligi: 0,70 ... 1 ... 1,40

* Yikun (rediktér + is makinesi) motor miline kiitlesel atalet momenti. Kiitlesel atalet
momenti hesaplanamaz ise, motorun kutlesel atalet momentinin 1..20 kati
kullanilabilir.

+ Talep edilen en kisa rampa zamani.

UYARI

Bir TTL-enkoder (enkoder tipi ARTIRIM. ENKODER TTL), sin/cos enkoder (enkoder
tipi SINUS ENKODER) kullaniimalidir:

+ Devreye alma islemi tamamlandiktan sonra enkoder denetimini aktive edin
(P504 ="ACIK"). Bu durumda enkoderin ¢alismasi ve gerilim beslemesi denetilir.

* Bagl olan bir Hiperface®-enkoder P504 parametresinin ayarina bagli olmadan
daima denetlenir. Enkoder denetimi islevi bir givenlik denetimi degildir!

isletme kilavuzu — MOVIDRI VE® compact MCF/MCV/MCS4_A
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@ Tus takimi DBG11B ile devreye alma

Devreye almaigin  Tus takiminin ayrintili agiklamalari igin, bkz. — "isletme géstergeleri" balimii:
DBG11B islevleri

«— Ve —
ayni zamanda

Devreye almayi baglatin.

1 tusu Bir sonraki menu noktasi veya diuzenleme modunda
|:] s degerin artiriimasi.

| tusu Bir 6nceki menul noktasi veya diizenleme modunda
@ @ [[' s degerin azaltiimasi.

Bir alt menu seviyesine veya menu noktasinin

@B

— tusu dizenleme modunda git.
< tusu Bir Ust meni seviyesine veya meni noktasinin
s dizenleme modundan ¢ik.
01406AXX Q tusu Devreye almanin kesilmesi ve ana gostergeye donis.

E tusu Devreye almanin kesilmesi ve ana gdstergeye dénus.
DBG11B tus
takiminin dilinin
degistirilmesi + Tus takimi ana gostergede. SSﬁ;EE??ER INHISITA

. . 8.. UNIT
Iki kez | tusuna basin. Ekranda parametre grubu 8.. gérunur. FUNCTIONS
+ Iki kez — tuguna ve bir kez de 1 tuguna basin. P801 801  GERMAN
parametresi "Dil" ekrana gelir. — tusu ile dizenleme moduna LANGUAGE

gegin, | veya 1 tusu ile istenen dili segin ve diizenleme
modundan gikmak igin < tusuna basin.

* Qtusuna basin. Ekrana tekrar ana gosterge gelir.
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Tus takimi DBG11B ile devreye alma

Devreye alma
menliisiiniin

yapisi

CONTR. INHIBIT

CURR. : 0 A

[«]and [-]

simultanously

STARTUP ->
IPOS_VARIABLES <-

-l

PREPARE FOR

C &9,
@ o

STARTUP
approx. 3 s
C00* PARAM. SET 1
STARTUP
(1
v
coL* VFC1 =l co1* _ vECl
>
OPER. MODE 1 ¢ OPER. MODE 1
[«]
i
co2* DV112M4
MOTOR TYPE 1
i
co3* 400 Vv
MOT. RATED VOLT. 1
(1
co4x 50 HZ
MOT. RATED FREQ. 1
o
Co5* 400 v
MAINS RAT. VOLT. 1
v[?J
835* NO RESPONSE
RESP. TF-SIGNAL
i
co6* NO =l co6* _ NO
CALCULATION CALCULATION
[T]'[H
Co6* _ YEs
CALCULATION
v
cos* ~ NO
SAVE
MM
cos* _ YES
SAVE
v
COPYING
DATA ...
v
CONTR. INHIBIT P cog* _ NO
CURR. : o Al [ SAVE
02400AEN

Resim 28: Devreye alma mendsiiniin yapisi

isletme kilavuzu — MOVIDRIVE® compact MCF/MCV/MCS4_A
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Devreye alma
islemi

Devreye alma
Tus takimi DBG11B ile devreye alma

. DIOQ "/CONTROLLER INHIBIT" klemensine "0" sinyali verin.

. DBG11B lzerindeki « ve — tuslarina ayni anda basarak

devreye alma menisunu etkinlestirin.

. Devreye almayi baslatmak icin — tusuna basin. Ekrana

devreye alma menisiinin ilk penceresi gelir. Menii noktalarinin
4. basamaklarinda * semboll bulunur. Sadece devreye alma
menUsiinde goriinen meni noktalari "C" ile baslar, diger meni
noktalari ise parametre listesindeki numara ile gosterilir (sayfa
67). Bir menl noktasinin diizenlenmesi tamamlandiktan sonra,
1 tusu ile bir sonraki meni noktasina gegin.

. Parametre setini segin, 6rn. Parametre seti 1.

. Isletme turiinG ayarlayin, érn. VFC1.

. Bagli olan motoru segin. 2 veya 4 kutuplu bir SEW motoru bagli

ise, segenek listesinden dogru motoru segin. Yabanci bir motor
veya 4’Uin Uzerinde kutuplu bir SEW motoru bagdl ise, listeden
"YABANCI MOTOR" segenegini segin.

. Segilen baglanti sekline gore, motor tip etiketinde verilen anma

motor gerilimi degerini girin.

Ornek: Etiket 230A/400.4 50 Hz

A-baglanti — "400 V" girin.

A-baglanti, gecis noktasi 50 Hz igin — “230 V” girin.

A baglanti, 87 Hz — igin de ayni sekilde "230 V" girin, fakat
devreye alma isleminden sonra, tahrik Gnitesini ¢alistirmadan
dnce, P302 parametresi "MAKSIMUM HIZ 1"i 87 Hz degerine
ayarlayin.

Ornek: Etiket 400A/690.1. 50 Hz
Sadece A-baglanti mimkindur — "400 V" girin.
A baglanti mimkin degildir.

. Motor tip etiketinde verilen nominal frekansi girin.

Ornek: 230A/400.4 50 Hz
A Hz 50 ve A-baglantiyi girin.

SEW MOTORLARINDA
9. 2 ve 4 kutuplu SEW motorlarinin degerleri 6nceden

verildiginden, tekrar verilmesi gerekmez.

YABANCI MOTORLARDA
9. Asagidaki motor etiketi verileri girilmelidir:

* Motor akimi, baglanti tirt (< veya A) dikkate alinmalidir.
* Nominal motor giicli

» Kapasite katsayisi cos @

* Motorun nominal hizi

10. Sebekenin anma gerilimini girin.

CONTR. INHIBIT
AKIM: 0 A

START UP —
IPOS VARIABLES <«

PREPARE FOR
STARTUP

C00* PARAM. SET 1
STARTUP

co1~* VEC1
OPER. MODE 1

coz2* DV112M4
MOTOR TYPE 1

Ccoz2~* NON-SEW MOTOR
MOTOR TYPE 1

Cc03* 400 \Y%
RATED MOTOR VLTG. 1

co4~* 50 Hz
RATED MOTOR FREQ. 1

CO5* 400 v
RATED MAINS VLTG. 1
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Tus takimi DBG11B ile devreye alma @
11. TF/TH bagh degilse — "NO REACTION" ayarlanmalidir. Bir 835* NO REACTION
TF/TH bagli ise, istenen hata yaniti ayarlanmalidir. RESP. TF SIGNAL
12. Devreye alma verilerini hesaplama iglemini "EVET" ile bagaltin. Co6* NO
CALCULATION

SEW MOTORLARINDA
13. Hesaplama yapilir.

YABANCI MOTORLARDA

13. Yabanci motorlarda hesap yapabilmek icin 6nce bir kalibrasyon
islemi gerceklestiriimelidir:

» Talep edildiginde (DID "/CONTROL.INHIBIT") klemensine
"1" sinyali uygulayin.

» Kalibrasyon tamamlandiktan sonra, DIGJ
"/CONTROLLERINHIBIT" klemensine tekrar "0" sinyali
verin.

* Motorun 6lgulmesi (akim verilmesi) mimkin degilse, motor
parametreleri icin tahmini degerler kullanihr.

14. Menu noktasi "KAYDET" otomatik olarak gérunir. Tus takimi cos* _NO
dizenleme modundadir. SAVE

15. "KAYDET" igin "EVET" segenegini ayarlayin, veriler (motor DATA IS
parametreleri) MOVIDRIVE® ‘in ugucu olmayan bellegine BEING COPIED...
kopyalanir.

16. Devreye alma islemi tamamlanir. E veya Q tusuna basarak CONTROLLER INHIBIT
devreye alma menisinden ¢ikin. Ekrana ana gdsterge gelir. CURRENT : 0 A

* Devreye alma iglemi tamamlandiktan sonra, MOVIDRIVE® parametre takimini tus
takimi DBG11B’ye kopyalayin (P 807 "MDX — DBG"). Parametre takimi bdylece
DBG60B’den diger MOVIDRIVE® cihazlara aktarilabilir (P 806 "DBG — MDX").

» Fabrika ayarindan farkl olan parametre ayarlarini parametre listesine (— Sayfa 67)
kaydedin.

» Yabanci motorlarda dogru fren uygulama zamanini (P732/P735) girin.

* Motoru galistirmak igcin "Motorun Calistiriimasi”" bélimuinde verilen uyarilar dikkate
alinmalidir (— Sayfa 63).

* A baglantida ve 87 Hz gegis noktasinda — P302/312 "Maksimum devir sayisi 1/2"
parametresini 87 Hz de@erine ayarlayin.
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@ Tus takimi DBG11B ile devreye alma

Devir Once devir sayisi regiilatérii harig bir devreye alma gergeklestirilir.
kontroliiniin
devreye alinmasi  pjat. isletme tiril VFC-n CONTROL olarak ayarlanmalidir. 0T+ VEC-n_CTRL

OPERATING MODE 1

Menii yapisi Devir regulatorl icin devreye alma mendsinin yapisi:
Co9* _ NO
COMISS. N-CTLR.?
(1301
Coox* n-CONTROL | Co9ox* _ YES
COMMISSIONING COMISS. N-CTLR.?
(1]

A
Cl5* INCREM. TTL
ENCODER TYPE

H
Cle* 1024 inc
ENC. PULSE COUNT
[
c17* WITH
BRAKE
JN
c18* 1
STIFFNESS
Jﬂ
Cc19* WITHOUT
Z FAN
[
Cc20%* 209.5
INERTIA
Jﬂ
c21* 0 s
SHORTEST RAMP
JT] =]
Cco6* NO P CO6* B NO
CALCULATION < CALCULATION
[<]
[?]‘ [l
Co6* _ YES
CALCULATION
A
cog+ _ NO
SAVE
[t 01
A
cog+ _ YES
SAVE
A
CONTR. INHIBIT |, [E] co8* B NO |, COPYING
CURR. : 0 A [T SAVE DATA ...
[Ql
03025AEN

Resim 29: Devir reglilatérii ile devreye alma mendisiiniin yapisi
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Devreye alma
islemi

1.

2.

3.

4.

Tus takimi DBG11B ile devreye alma @

Devir regiilatoriini "EVET" ile baslatin. Tim kitle atalet momentleri [10'4 kgm2] olarak
girilmelidir.

Her seferinde 1 tusu ile bir sonraki menu noktasina gegin.
Dogru enkoder tipini girin.

Dogru enkoder ¢ozinarligind girin.

SEW MOTORLARINDA

5.

6.

7.

Motorda fren olup olmadigini belirtin.
Kontrol hattinin gerginligini ayarlayin.

Motorda bir volan fani (z fan) olup olmadigini girin.

YABANCI MOTORLARDA

5.

6.

10.

1.

12.

Motorun kutlesel atalet momentini girin.

Kontrol hattinin gerginligini ayarlayin.

. Frenin ve fanin atalet momentlerini ayarlayin.

. YUkln (rediktor + is makinesi) motor miline ekstrapole edilmis kitlesel atalet momentini girin.

. Talep edilen en kisa rampa zamanini girin.

Devir reglilatori devreye alma verilerini hesaplama iglemini "EVET" ile bagaltin.

Meni noktasi "KAYDET" otomatik olarak gorinir. "KAYDET" i¢in "EVET" segenegini
ayarlayin, veriler MOVIDRIVE® “in ugucu olmayan bellegine kopyalanir.

Meni noktasi "KAYDET" tekrar olarak goériinir. E veya Q ile devreye alma modundan gikin,
ekrana yeniden ana gobsterge gelir.

Devreye alma islemi tamamlandiktan sonra, MOVIDRIVE® parametre takimini tus
takimi DBG11B’ye kopyalayin (P 807 "MDX — DBG"). Parametre takimi bdylece
DBG60B’den diger MOVIDRIVE® cihazlara aktarilabilir (P 806 "DBG — MDX").

Fabrika ayarindan farkli olan parametre ayarlarini parametre listesine (— Sayfa 67)
kaydedin.

Yabanci motorlarda dogru fren uygulama zamanini (P732/P735) girin.

Motoru galistirmak igin “Motorun Calistirilmasi” bélimunde verilen uyarilar dikkate
alinmalidir (— Sayfa 63).

A baglantida ve 87 Hz gegis noktasinda — P302/312 "Maksimum devir sayisi 1/2"
parametresini 87 Hz degerine ayarlayin.

TTL ve sin/cos enkoderlerde, enkoder denetlemesini aktive edin (P504 = "ON").
Enkoder denetiminin emniyet geregi bir islevi yoktur!

Bagh olan bir Hiperface®-enkoder P504 parametresinin ayarina bagli olmadan
daima denetlenir.

Isletme kilavuzu — MOVIDRIVE® compact MCF/MCV/MCS4._A 61




5

62

C &9,

Devreye alma
Bilgisayar ve MOVITOOLS® ile devreye alma

©

5.4
Genel bilgiler

Devreye almayi
baglatma

Bilgisayar ve MOVITOOLS® ile devreye alma

DIZ@ "/CONTROL.INHIBIT" klemensine "0" sinyali uygulanmahdir!
MOVITOOLS® programini baslatin.
Dil seceneklerinden "Language" uygun olanini segin.

"PC-COM" agilir menusunden frekans geviricinin baglandigi PC arabirimini (6rn.
COM 1) segin.

“Device Type” alanindan "Movidrive" opsiyonunu segin.
<Update> butonunu tiklatin. Bagl olan frekans cevirici ekrana gelir.

T MANAGER MOVITOOLS® SEW-EURDDRIVE GmbH & CoKG Version 4.40 =] 1|
— Language PC Interface  — Caonnected Inverters Connect to:
" Deutsch ’7|EEIM1 | Device Type | Addr | Signature | com| ~ Single Inverter
_________ [Peet-to-Peet)
 Englsh
e FC.COM & |rverter With Address:
[D 3:
Baudiate
ol Mo Inwerter
36 kBaud [DFFLINE)
57 6 kB aud | 2
ok il Updat Option |
Browse for Project Folder
Ic:\pmgm\mew\rmvitnuls\ptdws\pluhctl \ Browze...
-Device Type Execute Program
u :
Maovinot Parameters/ Pragrammiing Special
" Movimot ASI Diagnosis IPO! programs
" Movirac 07
' Movidive Shell | Compiler | Cap | Bus manitor |
" Movidmve B .
ik Status | LOGODve | ISYNE | Data backup ]
" My Scope | Aszenmbler | AppBuilder

11472AEN

Resim 30: MOVITOOLS® baslangi¢ penceresi

"Execute Program" alaninda "Parameters/Diagnosis" altinda bulunan <Shell>
butonuna basin. Shell programi baslar.

Shell programinda [Startup] menlstinden / [Startup wizard]’1 segin. MOVITOOLS®
devreye alma menlsinul baslatir. Mentde verilen talimatlari yerine getirin. Devreye
alma ile ilgili problemlerde MOVITOOLS® yazilimmin Cevrimici Yardim’ina
basvurunuz.
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5.5 Motorun caligtirimasi

Analog istenen Tahrik Unitesi istenen analog degerlerle galistiriimak istenirse, "UNIPOL./FIX.SETPT"

deger girigi (P100) istenen veri 6n segiminde Al1 ve DIGJ...DIA3 klemenslerine hangi sinyallerin
baglanmasi gerektigi, asagidaki tabloda verilmigtir.

LT Analoglyirig n1 /Contrgllg:-ainhibit Sa%llg:op ScIJ)I;gtzop Enag:glastop
Controller inhibit X "o" X X X

Dur X " X X "0"

Enable ve Stop X " "o" "o" "

%50 n,,, ile saga doniis 5V " " "Q" "

Npax ile saga doniis 10V " " "o" "

%50 Ny ile sola déniis 5V " "Q" " "

Npax ile sola déniis 10V " "o" " "

Hareket Asagidaki sire¢ diyagraminda, DI@J ... DI@3 klemensleri baglandiginda, motorun
diyagrami istenen analog degerlerle nasil calistinlacagi, 6rnek olarak gdsteriimektedir. Dijital
DB@dJ "/fren" girisi fren kontaktort K12 igin kullanilir.
" -
DIGJ girisi
/Controller inhibit
"o
DIg1 girisi
Sag/Dur
"o
DI@2 girisi
Sol/Dur
"o
DI@3 girisi 1"
Enable/Dur
"o
"y -
DB@J ¢ikisi
/Fren
"o
Analod diri 10V
nalog giris
n1 (Al11) 5V
)Y
n Ld/d]fk t11 ylilkarl sagi ‘ :
Hiz max ‘\t11 asagi sag |
o : i t11 yukari sag :
%50 Moy - ! t11 yukari sag | : N1 asagi sag
n nmin: : : g :
start-stop
] t11 yjukarl soli i/ stop rémpa5| t13
-% 50 nmax T i : i
Mmax =
05033BTR
UYARI
° Kontrol Unitesi "inhibit" (DIGJ = "0") oldugunda motora akim verilmez. Bu durumda

frensiz bir motor bosta yavaslayarak durur.
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Sabit istenen Tahrik sistemi istenen sabit degerlerle calistiriimak istenirse, "UNIPOL./FIX.SETPT"
degerler (P100) istenen veri 6n segiminde DIJJ...DI5 klemenslerine hangi sinyallerin
baglanmasi gerektigi, asagidaki tabloda verilmigtir.
Fonksiyon DIoZ DIo1 DIg2 DIg3 DIg4 DIg5
IController inhibit Sag/Stop Sol/Stop Enable/Stop n11/n21 n12/n22

Controller inhibit 0" X X X X X

Dur " X X Q" X X
Enable ve Stop " "0" "0" " X X

n11 ile saga déniis " e Q" e e 0"

n12 ile saga doniis " e Q" e Q" R

n13 ile saga déniis " " "0" " " "

n11 ile sola déniis " Q" e e e 0"

Hareket
diyagrami

Asagidaki sure¢ diyagraminda, DIGQ ...
istenen

Unitesinin

dahili sabit

degerlerle nasil

DIg5 klemensleri baglandiginda, tahrik
calistirilacagi,

ornek olarak

gOsterilmektedir. Dijital DB "/fren" ¢ikisi fren kontaktori K12 igin kullanilir.

t11 yu‘ ar1 sag

§t11 yukajrl sagd /

t11 iyukan ség

T
DIGD girisi
/Controller inhibit
nge
T
DI@1 girisi
Sag/Dur
ng
e
DI@2 girisi
Sol/Dur
ng
DI@S3 girisi "
Enable/Dur
ng
o
DIg4 girisi
n11/n21
ng
nqn o
DI@5 girisi
n12/n22
ng
-
DB@J gikisl
/Fren
ng
n [d/d]
n13 4
Hiz
n12 -
n11 4
0
-n11 ]
-n12
-n13 -
UYARI

tﬁ1 yukari ?sol

Kontrol Unitesi "inhibit" (DIF@ = "0") oldugunda motora akim verilmez. Bu durumda
frensiz bir motor bosta yavaslayarak durur.

Stop rjampa5| t13

05034BTR
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DBG11B ile
manuel isletme
modu

Motorun ¢alistiriimasi @

Manuel isletme fonksiyonunda frekans gevirici tus takimi DBG11B Gzerinden kontrol
edilir. Manuel isletmeyi baslatabilmek igin frekans g¢evirici "no enable" konumunda
olmalidir. "No enable" konumu DIG@ /controller inhibit = "1" ve fabrika tarafindan
ayarlanmig olan dijital girisler DIg1 Sag/Dur, DI@2 Sol/Dur ve DI3 Enable/Stop = "0"
anlamina gelir.

Dijital giris DI@Q /controller inhibit mnuel isletmede de etkindir. Dider dijital girisler
manuel isletme modunda etkin degildir. Tahrik sisteminin manuel olarak ¢alismasi igin
DIZ@ "/control.inhibit" dijital girisi "1" sinyali almalidir. Tahrik sistemi DIG@ = "0" ile
manuel ¢alisma esnasinda da durdurulabilir. D6nme yonu "Saga/Dur" veya "Sola/Dur"
dijital girigleri Uzerinden degil, ddnme yonl tus takimi DBG60B’de secilerek belirlenir
(— Sekil 31).

Manuel igsletmede Sebeke Kapat ve Sebeke-Ac¢ da etkindir, fakat frekans gevirici
kapalidir. Dénme yéniu komutu —- veya «—-tusu ile verilir ve segilen yénde Ny, i1 €nable
durumunu baslatilir. 7- ve |- tuslari ile hiz artinlir veya azaltilir. Degistirme hizi saniyede
150 d/d'dir.

880 OFF
MANUAL OPERATION

<—-keyT l%-key

880 _OFF
MANUAL OPERATION

E—keyT lT- or |-key

Q-key _ DIR. OF ROTATION Q-key
Nt <E>=EXIT R[
«—-ke —-ke
_ 0%In 0 rpm —-key | 0%In 0 rpm
<Q>=STOP R ¢ i <Q>=STOP
e «—-key Y

T-key: increase speed
l-key: decrease speed

02406AEN
Resim 31: DBG11B ile manuel isletme modu

UYARI

Manuel g¢alisma sona erdiginde, derhal dijital girislerdeki sinyaller etkinlesir, DIZJ
"/control.inhibit" dijital girisinde "1"-"0"-"1" degisimi yapilmasina gerek yoktur. Tahrik
sistemi dijital giriglerdeki sinyallere ve istenen deger kaynaklarina gére baslayabilir.

Manuel isletmeden c¢ikarken fabrika tarafindan programlanmis olan DI&1 Sag/Dur,

DIg2 Sol/Dur ve DIG3 Enable/Stop dijital giriglerinde bir "0" sinyali olmasina dikkat
edin.
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A TEHLIKE!

Motor denetimsiz olarak galistiginda ezilme tehlikesi vardir.
Olim veya agir yaralanmalar.
* Asagidaki 6nlem ile motorun istenmeden ¢alismasini énleyiniz:
— X10:9 "/CONTROLLER INHIBIT" klemensini X10:15 "DCOM"a baglayin.

* Bu 6nlemlerin disinda, ayrica ek dnlemler alinarak makine ve insanlar igin tehlike
olugmasi dnlenmelidir.
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5.6 Tiim parametrelerin listesi

Genel uyarilar + Kisa menudeki parametreler "/" (= tus takimi DBG11B’de gériinen) ile isaretlenmistir.
» Parametrenin fabrika yari kalin harflerle yazilmigtir

Par. Adi ‘Deger araligi Par. Adi Deger arahigi

GOSTERGE DEGERLERI 07_ Cihaz verileri

00_ islem degerleri 070 Cihaz tipi

000 Hiz -5000...0...5000 d/d 071 Cihazin nominal akimi

001/ Kullanici gostergesi [Metin] 076 Ana cihazin bellenimi

002 Frekans 0... 1100 Hz 077 Teknoloji fonksiyonu

003  Gergek pozisyon —2%1.1..0..2%8"1 Inc 08_  |Hata bellegi

004 Cikis akimi % 0...200 Iy 080/ |Hatat-0

005 Aktif akim %—200...0...200 Iy 081 Hata t-1

006/ | Motor yUki 1 0...200 % 082 Hata t-2

007 Motor yiiki 2 0...200 % 083 Hata t-3

008 DC Link gerilimi 0...1000 V 09_ Bus diyagnozu

009 Cikis akimi A 090 PD-yapilandirmasi

01_ Durum Gostergeleri 091 Fieldbus tipi

010 Frekans geviricinin durumu 092 Fieldbus baud hizi

011 Calisma durumu 093 Fieldbus adresi

012 Hata durumu 094 PO1 Nominal deger

013 Aktif parametre seti 1/2 095 PO2 Nominal deger

014 Sogutucu goévde sicakligi -20...0...100 °C 096 PO3 Nominal deger

015 Calisma saatleri 0...25000 saat 097 P11 Gergek deger

016 Calisma sturesi (enable) 0...25000 saat 098 P12 Gergek deger

017 is kWh 099 Pl Gergek deger

02_ istenen analog degerler

020 Analog giris Al1 -10...0...10 V

021 Analog giris Al2 -10...0...10 V

022 Harici akim sinirlandirma % 0...100

03_ Ana cihazin dijital girisleri

030 Dijital giris DI9J /CONTROL.INHIBIT

031 Dijital giris D11

032 Dijital giris D12

033 Dijital giris DIG3

034 Dijital giris D14

035 Dijital giris DIG5

036/  Ana cihaz dijital giriglerin durumlari

05_ Cihazin dijital ¢ikiglari

050 Dijital gikis DB@QJ /FREN

051 Dijital gikis DO@1

052 Dijital gikis DO@2

053/  Ana cihaz dijital ¢ikiglarin durumlari
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el LGl ?Z;:i:;a:)%n Z?r‘\’;esy:nram 0 6] ﬁzs:i;;a:)%rl a[a)l(rer‘:;esy:nram
gz%;?\:';iia{ék. mi 1 Parametre takimi 2
1__ ISTENEN DEGERLER/RAMPA URETEGLERI
10_ nominal deger 6n segimi
100/ |Istenen deger kaynagi UNIPOL./FIXSETPT.
101 Kontrol sinyali kaynagi KLEMENSLER
11_ | Analog giris Al1
110 |Al1 Olgeklendirme -10...-0.1/0.1...1...10
111 A1 Offset -500...0...500 mV
112 A1 Isletme modu Referans N-MAX
113 Al1 Gerilim ofseti -10...0...10 V
114 Al1 Devir sayisi ofseti -5000...0...5000 d/d
115 | Filtre istenen devir sayisi Eé‘bsa'l'l'mo ms 0 = Filtre
12_ |Analog giris Al2
120 AI2 Calisma sekli ‘i$LEVSiZ
13_ Hiz rampalari 1 14_ |Devir sayisi rampalari 2
130/ 'Rampa t11 yukari SAGA 0...2...2000 s 140 |Rampa t21 yukari SAGA 10...2...2000 s
131/ 'Rampa t11 asagi SAGA 0...2...2000 s 141 | Rampa t21 asadi SAGA 0...2...2000 s
132/ 'Rampa t11 yukari SOLA 0...2..2000 s 142  Rampa t21 yukari SOL 0...2...2000 s
133/ 'Rampa t11 asagi SOLA 0...2...2000 s 143 Rampa t21 asagi SOL 0...2...2000 s
134/ Rampa t12 YUKARI = ASAGI  0...2...2000 s 144 NouER Z2YUARI= 0. 2. 20005
135 | S-Orlintli t12 0.3 145 |S-oriintl t22 0.3
136/ Stop rampasi t13 0..2..20 s 146 Stop rampasi t23 0..2..20 s
137/ Acil rampa t14 0..2..20 s 147 Acil rampa t24 0..2..20 s
15_ Motor potansiyometresi (parametre takimi 1 ve 2)
150 Rampa t3 yukar 0.2...20..50 s
151 Rampa t3 asagi 0.2...20..50 s
n istenen rin
157 Son Slnen dege G KAPAT
16_ 'Sabit istenen degerler 1 17_ Sabit istenen degerler 2
160/ Dahili istenen deger n11 5000150 ..5000 170 Dahili istenen deger n21 =019
161/ Dahili istenen deger n12 50000750 ...5000 171 Dahili istenen degern22 o070
162/ Dahili istenen deger n13 500015005000 172 Dahili istenen deger n23 | ~ooo0-0:- 1900
2 KONTROL PARAMETRELERI
20_ Devir kontrolii (sadece parametre takimi 1)
200 P kazanc 0.1..2..32
201 | n-kontrolii zaman sabiti 0...10...300 ms
202 Elilzaar?r%a ileri besl. 0..32
203 Filtre, hizlanma ileri besl. 0...100 ms
204 Filtre mevcut devir sayisi 0...32ms
205 YUk ileri besleme 0...150 %
206 | n-kontrolii tarama zamani 1ms /0.5ms
207 YUk ileri besl. VFC 0...150 %
21_  Dur denetleyicisi
210 | Dur denetleyicisi P-kazanci ‘0.1 ...2..32 ‘
22_ Dahili senkron galigtirma (sadece parametre takimi 1)
228 lleri besleme filtresi (DRS) ‘0...100 ms ‘ Sadece MOVITOOLS® ile. Tus takimi DBG11B’de goriinmez.
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el LGl ?Z;:i:;a:)%n a[a)l(::\’;esy:nram 0 6] ?Zli:iz;a:)%rl :::I?r‘\’;esy:nram
gg?;?rtlg.tngatrékl mi 1 Parametre takimi 2
3__ MOTOR PARAMETRELERI
30_ Sinirlar 1 31_|Sinirlar 2
300/ | Start/Stop devri 1 0...60...150 d/d 310 Start/Stop devri 2 0...60...150 d/d
301/ Minimum hiz 1 0...60...5500 d/d 311 Minimum hiz 2 0..60.5500
302/ Maksimum hiz 1 0...1500...5500 d/d 312 Maksimum hiz 2 0...1500...5500
303/ |Akim siniri 1 0..150 % Iy 313 |Akim sinir 2 0..150 % Iy
304 Tork siniri 0...150 %
32_ Motor kompansat. 1 (asenkron) 33_ |Motor kompansat. 2 (asenkron)
320/ Otomatik ayar 1 ON /OFF 330 |Otomatik ayar 2 ON /OFF
321 Boost 1 0...100 % 331 Boost 2 0...100 %
322 | IxR-Kompanzasyonu 1 0...100 % 332 | IxR-Kompanzasyonu 2 0...100 %
323 On miknatislanma zamani 1 |0...0.1..2 s 333 On miknatislanma zamani 2/0...0.1...2 s
324 Kayma kompanzasy. 1 0...500 d/d 334 |Kayma kompanzasy. 2 0...500 d/d
34_ Motor korumasi
KAPALI / ACIK KAPALI/AGIK
340 Motor koruma 1 ASENKRON/ ACIK 342 |Motor koruma 2 ASENKRON/
SERVO ACIK SERVO
FAN
341  Sogutma sekii 1 E?zg:ios%gtﬂﬁnﬂﬁl 343 Sogutma sekli 2 ch’gFl{JITMAL' /
SOGUTMALI
35_ 'Motorun dénme yoni
350 gg;g:ﬁnﬁg”;‘ AC / KAPAT 351 Sggnlglﬁ_%gr‘z“ AC / KAPAT
360 Devreye alma EVET / HAYIR MOVITOOLS®da degil, sadece DBG11B’de miimkiinddr.
4__ REFERANS SINYALLER
40_ Hiz referans sinyali
400 Devir sayisi referans degeri 0...1500...5000 d/d
401 Histeri 0...100...500 d/d
402 | Yavaglama siresi 0..1.9s
403 Sinyal = "1" eger: N <N/ N> Npgs
41_ Hiz penceresi sinyali
410 |Pencere merkezi 0...1500...5000 d/d
411 |Alan genisligi 0...5000 d/d
412 |Yavaslama siresi 0..1..9s
413 |Sinyal ="1" eg@er: ic/DIS
42_ istenen/gercek devir karsilas.
420 Histeri 1...100...300 d/d
421 |Yavaslama siresi 0..1..9s
422 Sinyal ="1" eger: N <>nig /N =ng
43_ Referans akim sinyal
430 Referans akim degeri 0...100...150 % Iy
431 | Histeri 0..5..30 % Iy
432 | Yavaglama siresi 0..1.9s
433 Sinyal ="1" eger: I <lpes/ 1> gt
44_ Imax sinyali
440 Histeri 0..5..50 % Iy
441 |Yavaslama siresi 0..1..9s
442 Sinyal = "1" eger: I'=lmax / 1 < Inax
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Ayar araligi Devreye Ayar arahigi Devreye
el LGl Fabrika ayari alma sonrasi 0 6] Fabrika ayari |alma sonrasi
degistir. par.
Parametre takimi 1 Pl ) 2
5__ |[KONTROL iSLEVLERI
50_ Hiz denetimleri
KAPALI/MOTOR/REJE A
500 Hiz denetimi 1 NERATIF/MOTORVE 502 Hiz denetimi 2 iIF/MOTORVE
JENERATOR A
JENERATOR
501 Gecikme suresi 1 0..1..10s 503 |Gecikme suresi 2 0..1..10s
504 Enkoder denetimi AC / KAPAT
52_ | Sebeke kapali denetimi
520 Sebeke kapall yanit suresi 0.5s
CONTROLLER
521 | Sebeke kapali yaniti INHIBIT ACIL STOP
53_ Motor sicaklik korumasi
530 Sensor tipi 1 Sensor yok /TF-TH
531 | Sensor tipi 2 Sensor yok /TF-TH
6__ KLEMENS ATAMALARI
60_ Ana cihazin dijital girigleri
- Dijital giris DIGD sabit atama: /CONTROL.INHIBIT
600 Dijital giris DIG1 SAG/STOP Asagidaki islevler programlanabilir: ISLEVSIZ « ENABLE/STOP -
- SAGA/DUR *SOLA/DUR ¢ n11(n13) » n21(n23) * n12(n13) *
601  Dijital girig D12 SOL/DUR n22(n23) "NOM.SABIT DEGER DEGIS. - PARAM. DEGIST.
602 | Dijital giris DI&3 ENABLE/DUR *RAMPA DEGIST. * MOTOR POT. YUKARI « MOTOR POT.
603 Diital giris DIg4 1in21 ASAGI +/HARICI HATA « HATA RESET « /TUTMA KONTROLU
Ial ging ntin «/LIMIT ANAHT. SAGA « /LIMIT ANAHT. SOLA - IPOS-GIRISI
*REFERANS KAMI » REF.-HAREKET BASLAR *SLAVE-
604 | Dijital giris D15 n12/n22 SERBEST HAR. * NOMINAL DEGER AL * SEBEKE AGIK
*SIFIR NOK.
62_ Cihazin dijital cikiglan Asagidaki sinyaller programlanabilir: i$LE_)/SiZ * /ARIZA
_ Diiital cikis DB@J bit at: - IFREN |SLETMEYE HAZIR «SON KAT AQlK * DONER ALAN AClK *
g g1 sept aama FREN ACIK - FREN KAPALI - MOTOR DURUYOR »
620  Dijital ¢ikis DO@1 CALISMAYA HAZIR PARAMETRE SETI + HIZ REFERANSI + HIZ PENCERESI *
. ) IST. MEVCUT KARS. ¢+ AKIM REFERANSI ¢+ Imax-MESAJI «
621 | Dijital cikis DO@2 ISLEVSIZ /MOTOR KULLANIMI 1 « /MOTOR KULLANIMI 2 « IPOS
KONUMDA -« IPOS-REFERANS ¢ IPOS-CIKIS « /IPOS-ARIZA
64_ Analog cikis ‘ ‘ ‘
640 6nalog cikis AO1 GERGEK HIZ Asgagidaki islevler programlanabilir: ISLEVSIZ « RAMPA
641 | Olgeklendirme AO1 -10...0...1...10 GIRISI + IST. HIZ - GERCEK HIZ + GERCEK FREKANS -
) KAPALI / 0...20 mA / CIKIS AKIMI * AKTIF AKIM * CIHAZ KULLANIMI « IPOS
642 Caligma sekli AO1 4..20 mA CIKISI « ROLATIF MOMENT
7__ KONTROL iSLEVLERI
70_ Calisma sekilleri
VFC 1
VFC 1 & GRUP
VFC 1 & KALDIRMA
DUZENI VFC 2
VFC 1 & DC-FREN. VFC 2 & GRUP
VFC 1 & YAKALAMA VEC 2 &
VFC-n-KONTROLU
; VFC-n-KONT.& GRP. : KALDIRMA
700 | Gahigsma sekli 1 VFG-n-KONT & KALDIR 701 |Calisma sekli 2 DUZ.
VFC-n-KONT.& IPOS VFC2&
CFC DC-FREN.
CFC& M-KONTROLU VFC 2
CFC& IPOS &YAKALAMA
SERVO
SERVO& M-KONTRL.
SERVO& IPOS
71_ Durma akimi
710 |Durma akimi 1 0...50 % Ipot 711 Durma akimi 2 0...50 % lyot

70
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el LGl ?Zg:i;;a:)%n Z?r‘\’;esy:nram 0 6] ﬁzs:iz;a:)%rl a[a)l‘rar‘:;esy:nraﬂ
g(;?;?\:';i&a{;k. mi 1 Parametre takimi 2
72_ istenen degerde durma fonksiyonu
0 eonud e AG/ KAPAT 723 foayonu 2 T AG!KAPAT
721 istenen durma degeri 1 0...30...500 d/d 724 |istenen durma degeri 2 |0...30...500 d/d
722 'Ba§lama Ofset 1 0...30...500 d/d 725 Baglama Ofset 2 0...30...500 d/d
73_ 'Fren fonksiyonu
730 Fren fonksiyonu 1 AC / KAPAT 733 |Fren fonksiyonu 2 AC / KAPAT
731 Fren ayirma suresi 1 0.2s 734 \Fren ayirma suresi 2 0.2s
732 Fren uygulama zamani 1 0..01..2s 735 Fren uygulama zamani 2 0...0.1...2 s
74_ Devir sayisinin saklanmasi
740 | Pencere ortasini sakla 1 0...1500...5000 d/d 742 Pencere ortasini sakla 2 3}61500'“5000
741 | Saklama genisligi 1 0...300 d/d 743 Saklama genisligi 2 0...300 d/d
75_ Master-slave islevi
MASTER-SLAVE
750 Slave ist. deger KAPALI HIZ (SBus)
YUK PAYLAS. (SBus)
751 | Slave istenen deger dlgeklen. -10...0...1...10
8 CIHAZIN iSLEVLERI
80_ Setup
802/ Fabrika ayari EVET / HAYIR
803/ Parametre inhibit AC / KAPAT
) HAYIR N
804 Istatistiksel \{erilerin HATA BELLEGI
resetlenmesi kWh-SAYACI )
CALISMA SAATLERI
800/ Kisa menii AC / KAPAT
801/ Dil DE/EN/FR/ES/PT Kullanilan diller DBG versiyonuna baglidir.
T Bu parametreler MOVITOOLS® da degil, sadece DBG11B'de
806 Kopyala DBG — MDX EVET / HAYIR bulunur!
807 Kopyala MDX — DBG EVET / HAYIR
81_ Seri iletisim
810 'RS485 Adresi 0..99
811 RS485 Grup adresi 100...199
812 'RS485 Timeout siiresi 0...650 s
813 SBus adresi 0..63
814 |SBus grup adresi 0...63
815 SBus Timeout siiresi 0...0.1...650 s
816 | Sbus baud hizi ;ég/ljZdSOEOOMOOO
817 | SBus Senkronizasyon-ID 0...1023
818 | CAN Senkronizasyon ID 0...1...2047
819 Fieldbus Timeout siresi 0...0.5...650 s
82_ fren igletmesi
4 bolgeli 4 bolgeli
820/ bl%‘t’rﬁ: ) AG / KAPAT 821 bl‘;‘iﬂ?g b AC / KAPAT
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Ayar araligi Devreye Ayar arahigi Devreye
el LGl Fabrika ayari alma sonrasi 0 6] Fabrika ayari |alma sonrasi
degistir. par.
Parametre takimi 1 Parametre takimi 2
83_ | Hata yanitlan
Sonug .
830 HARICI HATA ACIL DUR./ARIZA
Yanit
831 FIELDBUS TIMEOUT HIZLI DUR/UYARI
Yanit .
832 - ACIL DUR./ARIZA
_MOTOR ASIRI YUK Asagidaki hata yanitlari programlanabilir: YANIT YOK « HATA
Yanit GOSTERGELERI « DERHAL DUR/ARIZA + ACIL DUR/ARIZA
833 Rs485 TIMEOUT HIZLI DUR/UYARI « HIZLI DUR/ARIZA - DERHAL DUR/ARIZA * ACIL DUR/
Yanit . UYARI « DERHAL DUR/UYARI
834 ARA HATASI ACIL DUR./ARIZA
Yanit
835/ TF SINYALI YANIT YOK
Yanit .
836 SBus TIMEOUT ACIL DUR./ARIZA
84_ Reset yaniti
840/ Manuel reset EVET / HAYIR
841 Auto-Reset AC / KAPAT
842 Tekrar galistirma zamani 1..3..30s
85_ Olgeklendirme gergek hiz
850 Sayag Olgeklendirme katsayisi 1..65535
payi
851 Sayag Olgeklendirme katsayisi 165535
paydasi
852 Kullanici Unitesi d/d Sadece MOVITOOLS® ile ayarlanabilir.
86_ Modiilasyon
860 PWM frekansi 1 4/8/12/16 kHz 861 PWM frekansi 2 4/8/12/16 kHz
862 PWM fix 1 AC / KAPAT 863 PWM fix 2 AC / KAPAT
864 PWM Frekansi CFC 4/8/16 kHz
87_ Iglem verileri agiklamasi
870 Egr?inal deger aciklamasi CONTROL WORD 1
Nominal deger agiklamasi
871 PO2 HIZ
872 Nominal deger aciklamasi iSLEVSIiz
PO3
873 | Gergek deger agiklamasi PI1 |STATUS WORD 1
874 | Gergek deger agiklamasi PI2  |HIZ
875 | Gergek deger agiklamasi P13 |CIKIS AKIMI
876 PO verileri “enable” ON /OFF
877 DeviceNet PD Konfig 0..3..5
88_ Manuel mod
880 Manuel mod AG / KAPAT
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il ot ?Z;:i:;a:)%n a[a)l(:\’;esy:nram Rak ol ?Zla;lr’iz;a:)%rl :::I?r‘\’;esy:nram
gg?;i:z.tlgatréklml 1 Parametre takimi 2
9 IPOS PARAMETRELERI
90_ IPOS Referans siiriis
900 referans ofset —2%1 0..25"1Inc
901 Referans hiz 1 0...200...5000 d/d
902 Referans hiz 2 0...50...5000 d/d
903 | Referans modu tipi 0.7
904  Sifir darbe referansi Evet/Hayir
91_ | IPOS hreket parametreleri
910 X denetleyici P-kazanci 0.1...0.5...32
911 | Pozisyon. rampasi 1 0..1..20 s
912 | Pozisyon. rampasi 2 0..1..20 s
913 Yol hizi SAG 0...1500...5000 d/d
914 Yol hizi SOL 0...1500...5000 d/d
915  Hiz ileri besleme g 100
916 | rampa sekli IIZT;IERISWUS/
/ BUS RAMPASI
92_ IPOS Denetimleri
920 SW limit anahtar SAG —231..0..2%"1 Inc
921  SW limit anahtar SOL —231..0..2%"1 Inc
922 | Pozisyon penceresi 0...50...32767 Inc
923 Fark hatasi penceresi 0..28%11Inc
93_ IPOS Ozel fonksiyonlar
930 Override AC / KAPAT
931 PO KONTROLKELIMEST - s1aRT / STOP / DUR MOVITOOLS®da degil, sadece DBG11B'de miimkiindir.
A f ®» o N . - -
992 Covz eS| START)STOP Gsterge parametrelori DBGTIB e degigtiiomez.
94_ | IPOS degiskenleri/enkoderler
o40 [70S degiskenterini AC / KAPAT MOVITOOLS® da degil, sadece DBG11B'de mimkandir.
' Motor enkoderi (X15)
941 | Kaynak gergek pozisyonu Hﬂggkeggggf;r%ggéﬂ
(DIP)
942  Enkoder payi 1...32767
943 | Enkoder paydasi 1...32767
944 Harici enkoder dlgeklendirme  x1/x2/x4/x8/x16/x32/x64 Sadece MOVITOOLS® ile. Tus takimi DBG11B’de goriinmez.
945 Senkron enkoder tipi (x14) | it SINCOS/
946 Sayma yonu X14 "‘rlEoFESNIII{JI\I\bII%
95_ DIP
950 |Enkoder tipi ENKODER YOK
951 | Sayma yoni NORMAL / TERSINMIS
952 | Cevrim frekansi 1...200%
953 Pozisyon kaymasi —(281-1)...0...2%11
954 Sifir nokta kaymasi —(2%'-1)..0..2%71
955 | Enkoder 6lgeklendirme x1/x2/x4/x8/x16/x32/x64
96_ IPOS modulo fonksiyonu
960 Modulo fonksiyonu RAEALLL KISA
961 Modulo pay! 0..23
962 Modulo paydasi 0..2%"
963 |Mod. enkoder ¢OzUndrliliga | 0...4096...20000

isletme kilavuzu — MOVIDRIVE® compact MCF/MCV/MCS4_A

73



(‘@ Devreye alma

@ Frekans ceviricinin PROFIBUS-DP (MC_41A) ile devreye alinmasi

5.7 Frekans ceviricinin PROFIBUS-DP (MC_41A) ile devreye alinmasi

PROFIBUS-DP Aktarim i¢in kullanilan giris ve ¢ikis verilerinin trdnu ve sayisini tanimlayabilmek igin,
arabiriminin DP-Master'dan frekans ceviriciye belirli bir DP yapilandiriimasi bildirilmelidir. Burada
yapilandirilmasi asagidaki olanaklar mevcuttur;

* sUrdclnln islem verileri ile kontroll
+ Parametre kanali Gzerinden tum slrtcu parametrelerinin okunmasi veya yazilmasi

Asagidaki sekilde otomasyon cihazi (DP master) ile iglem verili ve parametre
MOVIDRIVE® (DP-Slave) frekans gevirici arasinda islem verileri ve parametre kanallari
ile veri aligverigi gérilmektedir.

O ':! | —
i ’ 1988
ol <Y
I 1|
B EEEE
C:> ’ 1 lParlam?trelkanlall1 ‘ i@lerln velri klanalll g C:>
<::l ’ 1 lParlamelztrelkanéll 1 ‘ il@lenlw velri kalmalll \j <::l
01065BTR
Resim 32: PROFIBUS-DP (izerinden iletisim
islem verilerinin MOVIDRIVE® compact frekans geviriciler DP-Master ile frekans gevirici arasinda veri
yapilandirilmasi alisverisi icin farkh DP yapilandirmalarina olanak saglamaktadir. Asagidaki tabloda

MOVIDRIVE® compact serisi igin mimkin olan tim DP yapilandiriimalari igin ek
uyarilar verilmektedir. Bu yapilandirmanin adi "islem Verileri Yapilandirmas!"
sutununda verilmistir. Bu metinler DP-Master projelendirme yaziliminda da bir segenek
listesi olarak goérunur. PROFIBUS-DP baglantisi kurulurken hangi yapilandirma
verilerinin frekans ceviriciye gonderildigi DP yapilandirmasi sitununda gosterilmektedir.

i isi DP Konfigiirasyonu

Bl el Anlami /Uyarnilar < .

yapilandirma 0 1

1PD 1 islem kelimesi tGzerinden kontrol 2404ec -

2PD 2 iglem kelimesi tizerinden kontrol 241 4ec -

3PD 3 igslem kelimesi tzerinden kontrol 242 4ec -

6 PD 6 islem kelimesi tizerinden kontrol Ogec 2454¢c

10 PD 10 iglem kelimesi tizerinden kontrol Ogec 2494ec
1 islem kelimesi tzerinden kontrol

Param + 1 PD Parametre belirleme 8 bayt parametre kanali (izerinden 243dec 240dec
2 igslem kelimesi tizerinden kontrol

Param +2 PD Parametre belirleme 8 bayt parametre kanali tizerinden 243dec 247dec
3 islem kelimesi tizerinden kontrol

Param + 3 PD Parametre belirleme 8 bayt parametre kanali (izerinden 243dec 242qec
6 islem kelimesi Uzerinden kontrol

Param + 6 PD Parametre belirleme 8 bayt parametre kanali tizerinden 243dec 245dec
10 islem kelimesi Gzerinden kontrol

Param + 10 PD Parametre belirleme 8 bayt parametre kanali (izerinden 243dec 249dec

isletme kilavuzu — MOVIDRIVE® compact MCF/MCV/MCS4_A
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Frekans ceviricinin PROFIBUS-DP (MC_41A) ile devreye alinmasi @

DP konfigtirasyonu  DP konfiglrasyonu "Universal-Configuration" secildiginde iki adet "bos yer" olarak
"Universal tanimlanan Og4e kayith DP tanimi (gogu zaman DP modadilleri olarak da tanimlanir) alinir.
Configuration” Bu tanimlar asagidaki kosullara uymak sarti ile teker teker yapilandirabilirsiniz.

Module 0 (DP-tanimi 0) ile frekans geviricinin parametre kanali tanimlanir:

Uzunluk Fonksiyon
0 Parametre kanali kapali
8 bayt veya 4 kelime Parametre kanali kullaniliyor

Module 1 (DP-tanimi 1) ile frekans ¢eviricinin iglem verileri kanali tanimlanir.

Uzunluk Fonksiyon

2 bayt veya 1 kelime 1 islem veri kelimesi
4 bayt veya 2 kelime 2 iglem veri kelimesi
6 bayt veya 3 kelime 3 iglem veri kelimesi
12 bayt veya 6 kelime 6 islem veri kelimesi
20 bayt veya 10 kelime 10 iglem veri kelimesi

Asagidaki sekilde, IEC 61158°de tanimlanmis olan yapilandirma verileri gorilmektedir.
Bu yapilandirma verileri DP-Master g¢alismaya basladiginda frekans geviriciye aktarilir.

MSB LSB

7/6|5|4|13(2]1]0

’ ‘ ‘ ‘ Veri uzunlugu
0000 = 1 Bayt/kelime
1111 = 16 Bayt/kelime

Giris/Cikis
00 = Szel tanimlama bigimleri
01 = Girig

10 = Cikis

11 = Girig/Cikis

Format
0 = Bayt yapisi
1 = Kelime yapisi

Tutarhhk
0 Bayt veya kelime Uzerinden
1 Toplam uzunluk tzerinden

00087BTR
Resim 33: IEC 61158’e gb6re tanim baytinin Cfg_Data’nin bigimi
UYARI
Liitfen MCF/MCV/MCS41A'da g6z 6ninde bulundurun (MCH41A icin gegcerli
o degil):
1 "Ozel Tanim Bigimleri" kodlamasi desteklenmez! Veri aktarimi icin sadece "Tim
uzunluk boyunca tutarl" ayari kullaniimahdir!
Veri tutarliligi Tutarli veriler otomasyon cihazi ile frekans cgevirici arasinda sirekli olarak birlikte

aktarilmasi gereken verilerdir.

Veri tutarhhidi &zellikle konum degerlerinin veya komple konum gdrevlerinin
aktarilmasinda oldukga 6nemlidir. Tutarsiz veri aktariminda, veri kaynaklari otomasyon
cihazinin farkli program gevrimleri olabilir ve bdylece frekans geviriciye tanimlanmamis
degerler aktariimig olur.

Isletme kilavuzu — MOVIDRIVE® compact MCF/MCV/MCS4_A 75
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Harici Diyagnoz

Oneri

Simatic S7 master
sistemlerle ilgili
uyari

Ident numarasi

PROFIBUS DP’de otomasyon cihazi ile frekans gevirici arasindaki veri iletisimi genelde

"Tim uzunluk boyunca veri tutarliligi" ayarinda gerceklesir.

MOVIDRIVE® compact frekans cevirici icin DP-Master projelendiriimesinde PROFIBUS
DP Uzerinden harici diyagnoz alarmlarinin otomatik olarak olusturulmasi aktive
edilebilir. Bu islev aktive edildiginde MOVIDRIVE® compact her arizada DP-Master'a
harici bir ariza teghisi bildirir. Bu diyagnostik bilgilerinin degerlendirilebilmeleri igin,
DP-Master sisteminde ilgili (kismen olduk¢a karmasik) program algoritmalari
programlanmalidir.

MOVIDRIVE®compact aktiel frekans ¢evirici durumunu, her PROFIBUS DP
cevriminde Status Word 1 Uzerinden aktardigindan, harici ariza teshisinin aktive
edilmesine prensip olarak gerek yoktur.

PROFIBUS-DP sistemi, harici ariza teshis olusturma aktif olmasa dahi, DP-Master’'da
diyagnoz alarmlari verebileceginden, kontrol Unitesinde ilgili galistirma modulleri (6rn.
S7-400 icin OB84 veya S7-300 igin OB82) bulunmalidir.

Bu konudaki ayrintil bilgiler icin GSD dosyasinda buluna Read-me dosyasini okuyunuz.

Bagll olan cihazin tam olarak taninabilmesi igin, her DP-Master ve DP-Slave’e
PROFIBUS kullanici organizasyonu tarafindan bir tanim numarasi atanmalidir.
PROFIBUS-DP-Master galismaya baslarken bagli olan DP-Slave tanim numaralarini,
uygulayici tarafindan projelendirilen tanim numaralar ile karsilagtirir. DP-Master
sadece, bagl olan terminal adreslerinin ve cihaz tiplerinin (Ildent numaralari)
projelendirme verileri ile uygunlugunu tespit ettikten sonra, kullanici verileri transferini
baslatir. Bu ydntemle projelendirme hatalarina kargi yiksek bir givenlik seviyesine
ulasihr.

Ident numarasinda 6n isaret bulunmaz ve 16 bitlik bir sayidir (Unsigned16).
MOVIDRIVE® compact frekans cevirici serisi igin PROFIBUS kullanici organizasyonu
asagidaki Ident numaralarini vermistir

« MOVIDRIVE® compact MCF/MCV/MCS41A — 6002pex (245784cc)
«  MOVIDRIVE® compact MCH41A —> 6003}y (245794cc)

isletme kilavuzu — MOVIDRIVE® compact MCF/MCV/MCS4_A
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Profibus-DP
lizerinden kontrol

Simatic S5 igin
kontrol érnegi

STEPS5 program
ornegi

Frekans cevirici bir, iki veya Ug¢ 1/O kelimesi uzunlugundaki islem veri kanali Gzerinden
kontrol edilir. Bu islem veri kelimeleri 6rnegin, 1/0 alaninda veya kontrol Unitesi
periferisinde DP-Master olarak bir PLC kullanildiginda gérintilenip alisageldidi gibi
adreslenebilir (bkz. asagidaki resim).

PW160
PW158
PW156

PW154 }

PW152 —
PW150 % l

PWT48 ’ Parame);re kanali I PO1 I PO2 I PO3 ::>-ggg-

1 1 1

PLC | "Parametre kanali | P | Pi2 | PI3 |] QI'H_
adres aralig g ; l ‘

PW160
PW158
PW156
PW154
PW152
PW150
PW148

Cikis verileri

AAA

Girig verileri

02906ATR
Resim 34: PLC’nin I/O alaninin kullaniimasi

islem giris verileri (gergek degerler), érn. Simatic S5'te yiikle komutu ile okunurken,
islem cikis verileri (istenen degerler) transfer komutlar ile goénderilir.  Sekil 34
MOVIDRIVE® frekans geviricinin iglem giris ve ¢ikis verilerinin nasil islendigini érnek
olarak gdstermektedir. islem veri kanalinin fabrika ayari yorum kisminda verilmistir.

Bu 6rnek icin “3PD” iglem verisi yapilandirmali MOVIDRIVE® PW156 ... 161 giris ve
PW156 ... 161 ¢ikis adresleri ile projelendirilir. Burada tutarli bir erigim, érnegin “Once
en son bayt” sirasina gore gerceklesir.

Simatic S5'de veri tutarliligina uyum ilk etapta CPU tipine baghdir. Tutarl verilerle dogru
programlama uyarilari icin CPU ya da Simatic S5in DP-Master modulinin el
kitaplarina bakiniz.

lIGergek degerlerin tutarli okunmasi

L PW 160 /ILoad PI3 (no function)

L PW 158 lILoad PI2 (actual speed value)

L PW 156 /lLoad PI1 (status word 1)

//INominal degerlerin tutarli alinmasi

L KHO

T PW 160 //Write 0y,, to PO3 (without function)

L KF +1500

T PW 158 //Write 15004, to PA2 (speed setpoint = 300 1/min)
L KH 0006

T PW 156 //Write 6, to PO1 (control word = enable)

isletme kilavuzu — MOVIDRI VE® compact MCF/MCV/MCS4_A
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Simatic S7 igin
kontrol érnegi

STEPY program
ornegi

Frekans cevirici Simatic S7 Uzerinden secilmis olan islem verileri konfiglirasyonuna
bagh olarak ya dogrudan ylikleme ve aktarma komutlari ile veya 6zel sistem iglevleri
SFC 14 DPRD_DAT ve SFC15 DPWR_DAT ile kontrol edilir.

S7’de 3 bayt'h veya 4 bayt'tan daha uzun olan veriler prensip olarak SFC14 ve SFC15
sistem fonksiyonlari Gzerinden aktarilir. Burada asagidaki tablo gecerlidir:

islem verilerinin yapilandiriimasi Programa erisim

1PD Yikleme/Aktarim komutlari

2PD YUlkleme/Aktarim komutlari

3PD Sistem fonksiyonlari SFC14/15 (6 bayt uzunlugunda)

6 PD Sistem fonksiyonlari SFC14/15 (12 bayt uzunlugunda)

10 PD Sistem fonksiyonlari SFC14/15 (20 bayt uzunlugunda)
Parametre kanali: Sistem fonksiyonlari SFC14/15 (8 bayt

Param + 1 PD uzunlugunda)

islem verileri: Yiikleme/Aktarim komutlari

Parametre kanali: Sistem fonksiyonlari SFC14/15 (8 bayt

Param + 2 PD ) uzunlugunda)
Islem verileri: YUkleme/Aktarim komutlari

Parametre kanali: Sistem fonksiyonlari SFC14/15 (8 bayt
Param + 3 PD ) uzunlugunda)
Islem verileri: Sistem fonksiyonlari SFC14/15 (6 bayt uzunlugunda)

Parametre kanali: Sistem fonksiyonlari SFC14/15 (8 bayt
Param + 6 PD ) uzunlugunda)
Islem verileri: Sistem fonksiyonlari SFC14/15 (12 bayt uzunlugunda)

Parametre kanali: Sistem fonksiyonlari SFC14/15 (8 bayt
Param + 10 PD ) uzunlugunda)
Islem verileri: Sistem fonksiyonlart SFC14/15 (20 bayt uzunlugunda)

Bu 6rnek icin "3 PD" iglem verisi yapilandirmali MOVIDRIVE® compact giris adresleri
ve POWS76... ¢cikis adresleri ile projelendirilir. Burada yakl. 50 veri kelimeli bir veri blogu
olusturulur.

SFC14 gagirildiginda islem giris verileri DB3 veri bloguna, veri kelimesi 0, 2 ve 4,
kopyalanir. Kontrol programi islendikten sonra, SFC15 ¢agirildiginda, veri kelimesi 20,
22 ve 24 islem cikis verileri, ¢cikis adresi POW 576...’ya kopyalanir.

RECORD parametresinde bayt olarak verilen uzunluga dikkat edilmelidir. Bu deger
yapilandiriimig olan uzunluga esit olmalidir.

Sistem iglevleri ile ilgili ayrintili bilgiler igin, bkz. STEP7 Online Yardim.

isletme kilavuzu — MOVIDRIVE® compact MCF/MCV/MCS4_A
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//OB1’de gevrimsel program iglemesinin baslangici

START

NETWORK

TITLE =PI verilerinin frekans geviriciden DB3’e koplayanmasi, word 0/2/4

CALL SFC 14 (DPRD_DAT) /IRead DP Slave Record
LADDR := W#16#240 [linput Adresse 576
RET_VAL:= MW 30 //ISonug isaret kelimesi 30°da

RECORD := P#DB3.DBX 0.0 BYTE 6 lIGosterge

NETWORK
TITLE = Tahrik uygulamali PLC programi
/I PLC programi DB3'te tahrik Unitesi kontroli igin islem verilerini

/I kullanir
L DB3.DBW 0 lILoad PI1 (status word 1)
L DB3.DBW 2 /ILoad PI2 (actual speed value)
L DB3.DBW 4 /lLoad PI3 (no function)
L W#16#0006
T DB3.DBW 20 /IWrite 6, to PO1 (control word = enable)
L 1500
T DB3.DBW 22 [/Write 1500dec to PO2 (speed setpoint = 300 1/min)
L W#16#0000
T DB3.DBW 24 [/Write Ohex to PO3 (has no function)
//OB1’de ¢evrimsel program iglemesinin sonu
NETWORK
TITLE =PI verilerinin DB3’ten, word 20/22/24, frekans geviriciye kopyalanmasi
CALL SFC 15 (DPWR_DAT) //Write DP Slave Record
LADDR := W#16#240 lICikis adresi 576 = 240hex
RECORD := P#DB3.DBX 20.0 BYTE 6 //Gosterge DB/DW’de
RET_VAL:= MW 32 /ISonug isaret kelimesi 32’da
UYARI
Veri kanali Gizerinden kontrol ile ilgili ayrintili bilgiler ve uygulama 6rnekleri, 6zellikle
e kontrol ve durum kelimesinin kodlanmasi, SEW’den siparis edebileceginiz fieldbus
1 cihaz profili el kitabindan alinabilir.
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PROFIBUS-DP’de tahrik parametrelerine MOVILINK® parametre kanali Uzerinden
erigilir. Bu kanalda normal READ ve WRITE servislerinin yani sira bagka parametre
servisleri de mevcuttur.

Uygulama katmani bulunmayan periferi cihazlarinda fieldbus sistemleri (izerinden
parametre belirlemede, parametrelerin okunmasi ve yazilmasi igin READ ve WRITE gibi
onemli fonksiyonlarin aynen olusturuimasi gerekmektedir. Bunun igin, 0Ornegin
PROFIBUS-DP’de bir Parametre islem Verileri Nesnesi (PPO) tanimlanmalidir. Bu PPO
cevrimsel olarak transfer edilir ve islem verileri kanalinin diginda, ¢evrimsel olmayan
parametre degerlerinin aligverisi i¢in bir parametre kanalina da sahiptir (— Sekil 35).
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Resim 35: PROFIBUS-DP parametre islem verileri nesnesi

Parametre kanalinin yapisi asagida gdsterilmektedir. Bu kanal bir ydnetim bayti,
rezerve edilmis bir bayt, bir indeks kelimesi ve dort veri baytindan olusur.

Bayt 0 Bayt 1 Bayt 2 Bayt 3 Bayt 4 Bayt 5 Bayt 6 Bayt 7
Yénetim | Rezerve edildi | Index High | Index Low MSB Verileri|  Veriler | Veriler  LSB Verileri
Parametre endeksi 4 bayt veriler
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Frekans ceviricinin PROFIBUS-DP (MC_41A) ile devreye alinmasi @

Parametre
kanalinin yénetimi

Endeks adresleme

Parametre belirleme islemi tamamen "Bayt 0: Yonetim" ile koordine edilir. Bu bayt ile
servis tanimi, veri uzunlugu, uygulanan servislerin durumlari gibi dnemli servis
parametreleri sunulur. 0, 1, 2 ve 3 bitlerinde servis tanimi olmaz. Bu bit'ler hangi servisin
uygulandigini gdsterir. Bit 4 ve 5 ile "Write" servisinin veri uzunlugu bayt olarak verilir.
Bu degder SEW frekans ceviricileri igin genelde 4 bayt olarak ayarlanir.

Bayt 0. Yonetim
MSB LSB
Bit:76‘5‘4‘3‘21‘0‘
‘ ‘ ‘ Servis tanimi:

0000 = No Service
0001 = Read Parameter
0010 = Write Parameter
0011 = Write Parameter volatile
0100 = Read Minimum
0101 = Read Maximum
0110 = Read Default
0111 = Read Scale

1000 = Read Attribute
1001 = Read EEPROM

Veri uzunlugu:

00 = 1 Bayt

01 =2 Bayt

10 = 3 Bayt

11 = 4 Bayt (ayarlanmalidir!)
Handshake-Bit:

cevrimsel aktarimda her yeni siparis ile
degistirilmelidir.

Durum Biti:
0 = Servis uygulamada hata yok
1 = Servis uygulamada hata var

Bit 6 kontrol Unitesi ile frekans gevirici arasinda onaylama godrevini yerine getirir.
Frekans ceviricide aktarilan servisi gergeklestirir. Ozellikle PROFIBUS-DP'de
parametre kanali islem verileri ile birlikte gevrimsel olarak aktarildigindan, frekans
ceviricide servis verilebilmesi icin "Handshake-Bit" Uzerinden tetiklenmesi
gerekmektedir. Bunun icin bu bitin degeri uygulanacak her servis igin degistirilir (toggle).
Frekans gevirici bu "Handshake" biti ile servisin yapilip yapilmadiginin sinyalini verir.
Kontrol Unitesi tarafindan alinan "Handshake" biti génderilene esitse, servis yerine
getirilir. Durum biti 7, servisin hatasiz mi, yoksa hatali mi oldugunu gdsterir.

"Bayt 2: Index-High" ve "Bayt 3: Index-Low" ile fieldbus sistemi Uzerinden okunup
yazilmasi istenen parametre belirlenir. Bir frekans geviricinin parametreleri bagli olan
fieldbus sisteminden bagimsiz olarak ayni indeks ile adreslenir. Bayt 1 rezerve edilmis
olarak kabul edilmeli ve genel olarak 0x00 degeri verilmelidir.

isletme kilavuzu — MOVIDRIVE® compact MCF/MCV/MCS4_A
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Veri alani

Hatali servis
uygulamasi

Devreye alma
Frekans ceviricinin PROFIBUS-DP (MC_41A) ile devreye alinmasi

Veriler parametre kanalindaki Bayt 4 ile Bayt 7 arasinda bulunur. Béylece her servis igin
maks. 4 Bayt veri aktarilabilir. Veriler prensip olarak sagdan itibaren kaydedilir, yani Bayt
7’de en dusuk degerli veri biti (Data-LSB) ve buna bagl olarak Bayt 4’te de en yuksek
degerli veri biti (Data-MSB) bulunur.

Bayt 0 Bayt 1 Bayt 2 Bayt 3 Bayt 4 Bayt 5 Bayt 6 Bayt 7
Yénetim  Rezerve edildi | Index High  Index Low | MSB Verileri  Veriler Veriler  LSB Verileri|
High-Byte 1 | Low-Byte 1  High-Byte 2 Low-Byte 2
High Word Low Word
Double Word

Hatali bir servis uygulamasi, idare baytina bir durum biti verilerek isaretlenir. Alinan
"Handshake" biti gdnderilen "Handshake" bitine esitse, frekans cevirici servisi
basarilidir. Durum biti bir hataya isaret ediyorsa, bu durum hata kodunun parametre
mesajinin veri alanina kaydedilir. Bayt 4 — 7, dénus kodunu yapilandiriimis bir sekilde
(— "Parametre belirlemede donis kodlari" boélimu, sayfa 83) geri gdnderir.

Bayt 0 Bayt 1 Bayt 2 Bayt 3 Bayt 4 Bayt 5 Bayt 6 Bayt 7

Error class | Error code Add. Code  Add. Code

IndexLow | (iata sinifi) (Hata kodu)  high low

Yonetim |Rezerve edildi

!

Durum biti = 1: Hatali servis uygulamasi

Index High

isletme kilavuzu — MOVIDRIVE® compact MCF/MCV/MCS4_A
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Frekans ceviricinin PROFIBUS-DP (MC_41A) ile devreye alinmasi @

Déniis kodlari Hatali bir parametre belirlemede, frekans ceviriciden parametre belirleyen Master’a,
parametrelerinin hata nedeni ile ilgili ayrintili bilgi veren ¢esitli donus kodlari génderilir. Bu dénus kodlari
belirlenmesi prensip olarak IEC 61158’e gbére yapilandinimigtir. Asagidaki farkli elemanlar

mevcuttur:

» Error class (hata sinifi)

» Error code (Hata kodu)

+ Additional-Code (Ek kod)

Bu dénus kodlari tim MOVIDRIVE® iletisim arabirimleri icin gecerlidir.
Error class Hata sinifi elemani ile hatanin tipi tam olarak siniflandirilir. MOVIDRIVE® compact

(hata sinifi)

Error code (Hata
kodu)

asagida verilen, IEC 61158’e gbre tanimlanan hata siniflarini destekler:

Sinif (hex) Adi Anlami

1 vfd-state Sanal alan aygitinin durum hatasi
2 application-reference Uygulama programi hatasi

3 definition Tanimlama hatasi

4 resource Kaynak hatasi

5 service Servis uygulamasi hatasi

6 access Erisim hatasi

7 ov Nesne listesi hatasi

8 other Baska bir hata (bkz. ek kod)

Hata sinifi hatal bir iletisimde, "Error-Class 8 = Bagka bir hata" harig, fieldbus arabirimi
iletisim yazihmi tarafindan olusturulur. Frekans gevirici sistemi tarafindan verilen dénus
kodlar1 "Error-Class 8 = Bagka bir hata" altinda toplanir. Bu hatanin tam tanimi ise
"Additional-Code" elemani tarafindan yapilir.

Hata kodu elemani ile hata sinifi icerisindeki hata nedeni tam olarak taninabilir ve hatali
bir iletisimde fieldbus arabiriminin iletisim yazilimi tarafindan verilir. Hata sinifi 8 =
"Bagka bir hata" i¢cin sadece Hata Kodu = 0 (Baska bir hata kodu) tanimlanmistir.
Ayrintili olarak taninmasi bu durumda "Ek kod" igerisinde gergeklesir.

isletme kilavuzu — MOVIDRIVE® compact MCF/MCV/MCS4_A
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Additional-Code
(Ek kod)

Ozel déniis kodlari
(6zel durumlar)

Parametre
kanalinda yanlis
servis kodlamasi

Ek kod igerisinde, frekans geviricide hatali parametre belirlenmesindeki SEW’ye 6zel
donus kodlari bulunur. Bu hatalar, Hata Sinifi = 8 "Bagka bir hata" altinda Master’a geri
gonderilir. Ek kod i¢in mimkiin olan segenekler asagidaki tabloda gésterilmistir:

Error-Class: 8 = "Baska bir hata"

Add.-Code Add.-Code Anlami

high (hex) low (hex)

00 00 Hata yok

00 . 10 izin verilmeyen parametre indeksi

00 11 Bu fonksiyon/parametre donatiimadi

00 12 Sadece okuma erisimine izin verilir

00 . 13 Parametre inhibit aktif

00 14 Fabrika ayar aktif

00 15 Parametre degeri cok blyuk

00 . 16 Parametre degeri ¢ok kiiglk

00 17 Bu fonksiyon/parametre igin gerekli opsiyon karti eksik

00 18 Sistem yazilimi hatasi

00 . 19 Parametre erisimi sadece RS-485 iglem arabirimi Gizerinden (X13'te)
00 1A Parametre erisimi sadece RS-485 diyagnoz arabirimi Gzerinden
00 1B Parametre sifrel

00 . 1C Controller inhibit gerekli

00 1D Parametre degeri gegersiz

00 1E Fabrika ayari aktive edildi

00 . 1F Bu parametre EEPROM’a kaydedilmedi

00 20 Bu parametre enable olan ¢ikis katinda degistirilemez

Fieldbus sisteminin uygulama katmani veya frekans ceviricinin sistem yazilimi
tarafindan otomatik olarak taninamayan parametre belirleme hatalari 6zel durum olarak
muamele gorurler. Bunlar su hata olanaklari olabilir:

« Bir servisin parametre kanali Gzerinden yanls kodlanmasi
« Bir servise parametre kanali Uzerinden yanlis uzunluk verilmesi
« Dahili iletisim hatasi

Parametre kanali Uzerinden parametre belirlemede ybnetim ve rezerve bayti igin
tanimlanmayan kodlama verildi. Bu 6zel durumun dénlis kodu asagidaki tabloda
verilmistir:

Kod (dec) Anlami
Error-Class: 5 Servis
Error code 5 Gegersiz parametre
Add.-Code high: 0 -
Add. code low: 0 -

Hata giderme:
Parametre kanalindaki O ve 1 baytlarini kontrol edin.

isletme kilavuzu — MOVIDRIVE® compact MCF/MCV/MCS4_A
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Parametre
kanalinda yanlis
uzunluk degeri

Dahili iletisim
hatasi

Parametre kanali Gzerinden parametre belirlemede, bir "Write" servisinde veri bayti 4’e
esit olmayan bir veri uzunlugu belirlendi. Bu dénls kodu asagidaki tabloda verilmistir:

Kod (dec) Anlami
Error-Class: 6 access
Error code 8 Type conflict
Add.-Code high: 0 -
Add. code low: 0 -

Hata giderme:
Parametre kanalinin ydnetim baytindaki veri uzunlugu igin Bayt 4 ve 5’i kontrol edin.

Sistem icinde bir iletisim hatasi tespit edildiginde, asagidaki dénus kodu geri verilir.
istenen parametre servisi yerine getirilmedi veya tekrarlanmasi gerekiyor. Bu hata
tekrarlandiginda, yeniden bir baslangi¢c durumuna getirme gergeklestirebilmek igin
frekans gevirici tamamen kapatilip tekrar agiimahdir.

Kod (dec) Anlami
Error-Class: 6 access
Error code 2 Hardware hatasi
Add.-Code high: 0 -
Add. code low: 0 -

Hata giderme:

Parametre servisini tekrarlayin. Bu hata tekrarlandiginda, frekans geviricinin kisa bir
sure enerjisi kesilip (sebeke gerilimi + harici 24 Vpc) yeniden calistinimalidir. Bu hata
surekli tekrarlanirsa SEW Servisi'ne danisiimalidir.

isletme kilavuzu — MOVIDRIVE® compact MCF/MCV/MCS4_A
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Bir parametrenin
ROFIBUS-DP
lizerinden
okunmasi (Read)

Parametre kanal Gzerinden bir READ servisinin uygulanabilmesi i¢in, parametre kanali
cevrimsel olarak aktarildigindan, "Handshake" biti parametre kanalinin tamami servise
hazirlandiktan sonra génderilmelidir. Bu sebepten bir parametre okumak i¢in asagidaki
siraya uyulmalidir:

1. Okunacak parametrenin indeksini Bayt 2 (Index-High) ve Bayt 3’e (Index-Low)
kaydedin.

2. Read servisinin tanimini ydénetim baytina (Bayt 0) kaydedin.
3. "Handshake" bitleri degistirerek Read servisini frekans geviriciye aktarin.

Bu bir okuma servisi oldugundan génderilen veri baytlari (Bayt 4 ... 7) ve veri uzunlugu
(yonetim baytinda) dikkate alinmaz ve ayarlanmalari da gerekmez.

Frekans cevirici bu okuma servisini isleyerek, "Handshake" bit alisverisi ile bir servis
onayi gonderir.
Bayt 0: Yonetim
7 6 5 4 3 2 1
o jon X X 0 o0 0] 1

‘ Servis tanimi:
0001 = Read

Veri uzunlugu:
READ servisi igin dnemli degildir

Handshake-Bit:
Her yeni iste degistirilmelidir.

Durum Biti:
0 = Servis uygulamada hata yok
1 = Servis uygulamada hata var

X =uygun degil
0/1 = Bit degeri degistirilir

Veri uzunlugu énemli degildir, sadece READ servisi i¢in servis taniminin kaydedilmesi
yeterlidir. Bu servis frekans ceviricide sadece "Handshake" bitler degistirilerek
aktiflestirilir. Burada drnek olarak, yénetim bayti kodlamasi 01,y ya da 41,4 0lan Read
servisi aktiflestirilebilir.
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Frekans ceviricinin PROFIBUS-DP (MC_41A) ile devreye alinmasi @
Bir parametrenin Parametre kanali Gzerinden bir WRITE servisinin uygulanabilmesi igin, parametre kanali
PROFIBUS-DP cevrimsel olarak aktarildigindan, "Handshake" biti parametre kanalinin tamami servise
lizerinden hazirlandiktan sonra génderilmelidir. Bu sebepten bir parametre yazmak i¢in asagidaki

yazilmasi (Write)

siraya uyulmalidir:

1. Yazilacak parametrenin indeksini Bayt 2 (Index-High) ve Bayt 3’e (Index-Low)
kaydedin.

2. Yazilacak verileri Bayt 4 ... 7’ye kaydedin.
3. Write servisinin tanimini ve veri uzunlugunu ydnetim baytina (Bayt 0) kaydedin.
4. "Handshake" bitleri degistirerek Write servisini frekans geviriciye aktarin.

Frekans cevirici bu Write servisini igleyerek, "Handshake" bit alisverisi ile bir servis
onayi gonderir.

Bayt 0. Yonetim

7 6 5 4 3 2 0

ojon 1 1.0 0 1] 0
| |

Servis tanimi:
010 = Write

Rezerve edildi

Veri uzunlugu:
11 = 4 Bayt

Handshake-Bit:
Her yeni iste degistiriimelidir.

Durum Biti:
0 = Servis uygulamada hata yok
1 = Servis uygulamada hata var

0/1 = Bit degeri degistirilir

Veri uzunlugu tim SEW frekans geviriciler igin 4 bayt'tir. Bu servis frekans geviriciye
sadece "Handshake" bitler degistirilerek aktarilir. Béylece SEW frekans geviricisindeki
Write servisinin genel olarak yénetim bayti kodlamasi 32,4 veya 72, olabilir.
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Frekans ceviricinin PROFIBUS-DP (MC_41A) ile devreye alinmasi

©

PROFIBUS-DP’de
parametre
belirleme islemi

Parametre veri
bigimi

88

Asagidaki ornekteki WRITE servisi ile, kontrol Unitesi ile frekans gevirici arasinda
PROFIBUS-DP (zerinden parametre belirlenmesi acgiklanmaktadir (— Sekil 36).
Kolaylik olmasi igin Sekil 36 sadece parametre kanalinin ydnetim baytini
gOstermektedir.

Kontrol Ginitesi parametre kanalini Write servisine hazirlarken, parametre kanali frekans
gevirici tarafindan sadece kabul edilir ve geri gonderilir. Burada servis, Handshake
bitinin degistigi anda (bu 6rnekte 0'dan 1’e degistiginde) etkinlesir. Frekans gevirici
parametre kanalini gevirir ve Write servisini isemeye baglar, fakat tim mesajlari
Handshake-Bit = 0 ile géndermeye devam eder. Servisin uygulanmasinin onayi ise,
frekans ceviricinin yanit mesajindaki Handshake bitinin degistiriimesi ile onaylanir.
Kontrol Unitesi alinan Handshake bitinin génderilene esit oldugunu tanir ve yeni bir
parametre belirlenmesi baglayabilir artik.

Kontrol iinitesi Frekans inverteri

degerlendirilmez.

RS-485 (Stave)
—100110010] —p
Parametre kanali .
Write servisi igin H 00110010 | :
hazirlaniyor. \1 00110010 ‘ ' Plaramfet}:etkanall
. i aln,faka
H 00110010 | i degerlendiriimez.
Handshake-bit . .
degistiriliyor ve servis : :
tahrik tnitesi frekans
degistiriciye ———101110010]| L ’
aktarihyor. =
H 00110010} Write servisi
—101110010] ﬂ isleniyor.
4100110010
. Write servisi uygulaniyor,
. Handshake-bit degistiriliyor.
Verici ve alic — | : _ /&
Hangshake bit'ler 01110010 >
tekrar esitlendiginden .
servis onay! 4*,
alindi. ——01110010] o Jp Parametre kanali
. .~ ¢ alinir, fakat
. 4101110010 :

00152BTR
Resim 36: Parametre ayarlama islemi

Fieldbus arabirimi Gzerinden parametre belirlemede, seri arabirim RS-485 veya sistem
bus’ta kullanilan parametre kodlamasi kullanilir.

Parametrelerin veri bigimleri ile deger araliklari "MOVIDRIVE® Seri iletisim" el kitabinda
verilmektedir. Bu kitabi SEW’den siparis edebilirsiniz.
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MC_40A isletme gostergeleri (fieldbus yok) -

6 isletme
6.1 MC_40A isletme géstergeleri (fieldbus yok)
MOVIDRIVE® compact MC_40A'da isletme gdstergeleri icin isletme LED'i V1 bulunur.

05428BXX
Resim 37: MOVIDRIVE® compact MC_40A isletme géstergesi

[1] isletme LED'i V1 (¢ renkli: yesil/kirmizi/sarn)

Isletme LED’i V1 MOVIDRIVE® compact MC_40A'nin isletme durumu ug renkli (yesil/kirmizi/sar) isletme
LED’i VI ile gosterilir.

Renk isletme durumu Aciklama
} KAPALI Gerilim yok Sebeke gerlllm_l ve DC 24 V destek
gerilimi yok.
Controller inhibit | Cihaz galismaya hazir, fakat controller
San Devamli yaniyor veya inhibit (DI = "0") aktif veya no
Enable degil enable.
Yesil Devamli yaniyor Enable Motora akim verilir.
Kirmizi Devamli yanivor kilitleyen sistem Bu hata cihazin kapanmasina neden
yanly hatasi olur.
Fabrika ayari ¢alisiyor ya da sebeke
Sari Yanip soniiyor Cihaz hazir degil gerilimi olmadan DC 24 V destek
isletmesi.
VFC&YAKALAMA isletme tirl
Yesil Yanip soniiyor Yakalama bagladi |ayarlanmis ve frekans gevirici dénen bir
motora baglanmig
Yesil/Kirmizi Yanip soniiyor Limit anahtara Limit anahtara “enable” konumunda
$ 0,5 sn yesil / 0,5 sn kirmizi erisildi erigildi.
San/Kirmizi Yanip soniiyor Limit anahtara Limit anahtara “controller inhibit”
0,5 sn sari/ 0,5 sn kirmizi erisildi konumunda erigildi.

Sistem hatasi

Yanip soniiyor “Enable” isletme durumunda sadece

YesillKirmizi yesil - yesil - kirmizi - kirmizi gostgg:lm)(r)'yeya gosterilen, fakat kapatmayan bir hata.
Yanip séniivor Sistem hatasi “Controller inhibit” isletme durumunda
Sar/Kirmizi sar Psarl _ {lrmm JT— gosteriliyor veya | sadece gosterilen, fakat kapatmayan bir
bekliyor hata.
Yesil/Sari 0,75 sn yesil Zamanasimi aktif Enable etkl_'slz, frelfans gevirici gegcerli
0,75 sn sari bir mesaj bekliyor.
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isletme
MC_41A igletme goéstergeleri (PROFIBUS-DP)

6.2

isletme LED’i V1

PROFIBUS-DP
LED’leri

MC_41A isletme géstergeleri (PROFIBUS-DP)

MOVIDRIVE® compact MC_41A Uzerinde igletme durumlarini géstermek igin su
LED’ler bulunur:

L]

| RN (S

(2] (3] ‘

02902BXX

Resim 38: MOVIDRIVE® compact MC_41A igletme gbstergesi

[1] isletme LED'i V1 (Ug renkli: yesil/kirmizi/sari)
[2] PROFIBUS-DP LED’i “RUN” (yesil)
[3] PROFIBUS-DP-LED "BUS-FAULT" (kirmizi)

MOVIDRIVE® compact MC_41A'nin isletme durumu Ug renkli (yesil/kirmizi/sar) isletme
LED’i VI ile gosterilir.

Renk isletme durumu Aciklama
) KAPALI Gerilim yok Sebeke gerlllm_l ve DC 24 V destek
gerilimi yok.
Controller inhibit veya | Cihaz galismaya hazir, fakat controller
Sari Devamli yaniyor Enable degil  inhibit (DI@@ = "0") aktif veya no enable.
Yesil Devamli yaniyor Enable Motora akim verilir.
Kirmizi Devamli yaniyor Kilitleyen sistem hatasi Bu hata cihazin (Ij?ur:’anmasma neden
Fabrika ayari ¢alisiyor ya da sebeke
Sari Yanip soniiyor Cihaz hazir degil gerilimi olmadan DC 24 V destek
isletmesi.
VFC&YAKALAMA isletme tirQ
Yesil Yanip soniiyor Yakalama basladi ayarlanmis ve frekans gevirici ddnen bir
motora baglanmig
. Yanip soniiyor - I Limit anahtara “enable” konumunda
Yesil/Kirmizi 0,5 sn yesil / 0,5 sn kirmizi Limit anahtara erisildi erisildi.
Yanip soniiyor . N Limit anahtara “controller inhibit”
San/Kirmizi 0,5 sn sari/ 0,5 sn kirmizi Limit anahtara erisildi konumunda erigildi.
Yesil/Kirmizi Yanip soniiyor Gosterilen veya “Enable” igletme durumunda sadece
$ yesil - yesil - kirmizi - kirmizi | bekleyen sistem hatasi| gdsterilen, fakat kapatmayan bir hata.
Yanip séniiyor Gésterilen veya “Controller inhibit” igsletme durumunda
San/Kirmiz: sari - sari - kirmizi - kirmizi |bekleyen sistem hatasi sadece gosterllenll‘;etl:at kapatmayan bir
Yesil/Sari 0,75 sn yesil Zamanasimi aktif Enable etkisiz, frek.ans gevirici gecerli bir
0,75 sn san mesaj bekliyor.

RUN LED'i (yesil) bus elektronik modulinidn dogru olarak caligtigini gosterir. "BUS-
FAULT" LED’i (kirmizi) PROFIBUS-DP’deki hatalari gdsterir.

RUN BUS FAULT: Anlami
DP-Master baglantisi kesildi, bus baglantisini kontrol edin.
ON ON Cihaz baud hizi tespit edemiyor, DP master ayarini kontrol edin.
Bus kesintisi ya da DP master devre disl.

ON OFF Cihaz ile DP-Master arasinda veri aligverisi (Data-Exchange).

Cihaz baud hizini tanidi, fakat DP Master tarafindan adreslenemedi.

Cihazda ve DP Master projelendirme yaziliminda ayarlanan adres (P092)
YANIP -

ON SONUYOR ayni degerde olmalidir.

Cihaz DP-Master’da projelendiriimemis veya yanlis projelendirilmis.

Projelendirmeyi kontrol edin, SEW_6002.GSD GSD dosyasini kullanin.

KAPALI . Bus elektronik modiiliinde bir donanim hatasi var. Cihazi kapatip agin, bu

hata tekrarlanirsa SEW servisine haber verin.

YANIP SONUYOR

PROFIBUS adresi 125'ten daha bliyik olarak ayarlanmis. Adresi < 125

olarak ayarlayin.
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6.3 Tus takimi DBG11B

Ana gostergeler

DBG11B’nin
kopyalama
fonksiyonu

Frekans cevirici
ile DBG11B
arasinda baglanti
yok

IR R LR INHIBIT X11:1 (DI@@ "/CONTROLLER INHIBIT") = "0" ise gérinilr.

CURRENT : 0 A
NO ENABLE X11:1 (DIQQ "/CONTROLLER INHIBIT") = "1" ve frekans gevirici
CURRENT : 0 A

“enable” degilse ("ENABLE/STOP" = "0") verilir.

SPEED 942 1/min Frekans gevirici “enable” ise goriindir.

CURRENT: 2.51 A

NOTE XX .
D110101010/01010'0'0'0'0'010'0'0'0'0' Uyari mesaji
FAULT XX ) .
DI010/010/010/010'0'0'0'0'0'0'0'0'0'0' Hata gostergesi

Tus takimi DBG11B ile komple parametre setleri bir MOVIDRIVE® cihazdan baska bir
MOVIDRIVE® cihaza kopyalanabilir. Bunun i¢in P 807 (MD_ — DBG) ile parametre
setini tus takimina kopyalayin. Tus takimini bagka bir MOVIDRIVE® cihaza takin ve
parametre setini P 806 (DBG — MD_) ile MOVIDRIVE® cihaza kopyalayin. Tus takimi
cihaz calisirken takilip ¢ikartilabilir.

Sebeke veya DC 24 V besleme gerilimi acgildiktan sonra, frekans gevirici ile baglanti
saglanamaz ise, asagidaki hata mesajlarindan biri gérinebilir:

COMMUNIC. ERROR

® o
NO SERIAL TINK MOVIDRIVE™ cihazda da hata olabilir

ERROR WHILE COPY
FLASH ERR. XX

Tus takimi DBG11B'de hata var

FATAL ERROR!
CODE CRC WRONG

Tus takimini gikartip tekrar takarak baglanti kurmaya calisin. Buna ragmen badlanti
kurulamaz ise, cihazi (tus takimi DBG11B, gerektiginde MOVIDRIVE® cihazi da)
onarim veya degistirmek icin SEW-EURODRIVE'a génderiniz.
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N~ isletme

~\&/ = Tus takimi DBG11B

Mendi iizerinden segilebilir

1st Menu level 2nd Menu level 3rd Menu level
Main menu Submenu Parameters Editing mode
(M4
CONTR. INHIBIT
CURR.: 0 A
0.. DISPLAY
VALUES
1.. SETPOINTS/
RAMP_GENERATORS (-]
3.. MOTOR [] [ﬂ|[“
PARAMETERS 10. SETPOINT
ELECTION
4.. REFERENCE SELECTIO
SIGNALS 11. ANALOG INP. 1
' (+/- 10 V) [l
5.. MONITORING I o .
FUNCTIONS 12. ANALOG [ﬂ|[]
' INPUT AI2 110 1
§.. TERMINAL ' A1l SCALING
ASSTGNMENT 13. SPEED I =
RAMPS 1 111 0 mv|LlDl 111 0 mv
2o o CONINON, ' ALl OFFSET| [«] |A11 OFFSET
FUNCTIONS 14. SPEED I
RAMPS 2 112 REF. NMAX
8.. UNIT ' All OPERAT. MODE
FUNCTIONS 15. MOTOR. POT.
9 IPosI 113 ov
Zoo I All V-QOFFSET
PARAMETERS 16. FIXED I
SETPOINTS 1 114 0 /M
o T All [n=OFFSET
SETPOINTS 2 115 1.89 ms
SETPOINT FILTER

02407AEN
Resim 39: Mendi yapisi

«—veya— Menu seviyesini degistirme, 3. menl seviyesinde (parametreler) diizenleme

tusu moduna giris (—) veya diizenleme modundan ¢ikis («). Parametre sadece
diizenleme modunda degistirilebilir. < ve — tuslarina ayni anda basildiginda,
I:] devreye alma iglemi baslatilir (— "Devreye Alma" bolimdi).
1 veya | Meni noktasi segilir, dizenleme modunda degeri artirir veya azaltir. 1 veya | tusu
]] I tusu birakildiginda, dizenleme modunda yeni deger etkinlesir.
8% Q tusu  Ana gOstergeye geri dondlir. Devreye alma modunda devreye alma iptal edilir.
E tusu Devreye Alma: Devreye almanin iptali
Ad gostergesi; ad sadece MOVITOOLS/SHELL ile girilebilir
Normal isletme: veya degistirilebilir ve parametre setini veya cihazi tanimak
01406AXX icin kullanilr.
Manuel isletme: Manuel isletmeden gikilmasi
Ariza durumu: Reset parametresi P840 cagirilir
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DBG11B'nin kisa
menlisii

IPOSP!s®

Tus takimi

DBG11B’de kapsamli

bir parametre menisi ve en sik kullanilan

parametrelere sahip kolay anlagilabilir bir kisa meni mevcuttur. Her iki menu arasinda
her isletme durumunda P800 ("Kisa menu") ile degistirilebilir. Fabrika tarafindan kisa
menu etkinlestiriimistir. Kisa meni ekranda parametre numarasindan sonra gelen bir "/"
ile gosterilir. Parametre listesindeki kisa menl parametreleri "/" ile gosterilir.

BASIC DISPLAY

DISPLAY VALUES

SETPOINTS /
RAMP GENERATORS

4 |
SPEED: 942 rpm
CURR. : 2.51 A
001/ 0
USER [rpm ]

I
006/ 0 %
MOTOR UTIL. 1
I
036/ 000000
INPUT DIO: 012345
[

048/ 00000000
INPUT DI1:01234567
[

053/ 001
OUT. TERM.DO@: 012
[

068/ 00000000
OUTP. D1: 01234567
[

080/ FAULT t-g

NO FAULT
100/ UNIPOL./FIX
SETPOINTS SOURCE
[
130/ 2 s
T11 UP CW
[
131/ 2 s
T11 DOWN CW
I
132/ 2 s
T11 UP CCW
[
133/ 2 s
T11 DOWN CCW
[
134/ 10 s
T12 UP=DOWN
[

136/ 2 s
RAP. STP. RAMP T13
I
137/ 2 s
EMERG. RAMP T14

4|

MOTOR PARAMETERS

UNIT FUNCTIONS

WM

160/ 150 rpm
INTERNAL SP NI11

I
161/ 750 rpm
INTERNAL SP NI12

I
162/ 1500 rpm
INTERNAL SP N13
300/ 0 rpm
ST/STOP SPEED 1

[
301/ 0 rpm
MINIMUM SPEED 1

I
302/ 1500 rpm
MAXIMUM SPEED 1

I
303/ 150 %
CURRENT LIMIT 1

I
320/ ON
AUTOMAT. ADJUST. 1
800/ ON
SHORT MENU

[
801/ ENGLISH
LANGUAGE

I
802/ NO
FACTORY SETTING

I
803/ OFF

PARAMETER LOCK

I

820/ ON
4-QUADR-OPER. 1

I

835/ NO RESPONSE
RESP. TF-SIGNAL

[
840/ NO

MANUAL RESET

MM

Resim 40: DBG11B'deki kisa menli

02408AEN

IPOSPIUs® programlanmasi igin MOVITOOLS® gereklidir. Tus takimi DBG11B ile
sadece IPOSPIUS® parametreleri (P9__) diizenlenebilir ve degistirilebilir.

IPOSPUS® programi kayit yaparken tus takimi DBG11B’ye yiiklenir ve parametre takimi
bagka bir MOVIDRIVE® cihaza kopyalanirken birlikte kopya edilir.

P931 numarali parametre ile IPOSPUS® programi tus takimi DBG11B ile baslatilip

durdurulabilir.
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isletme

~  Tus takimi DBG11B

Uyari mesajlari

DBG11B’deki (yakl. 2 s surer) veya MOVITOOLS/SHELL (onaylanabilir mesaj) uyari

mesajlari:
DBG11B/SHELL’deki
No. X
metin
1 ILLEGAL INDEX

Aciklama

Arabirim iizerinden adreslenen Indeks mevcut degil.

» Donatilmamis bir islev gergeklestiriimeye calisiliyor.
* Yanls bir iletisim servisi segildi.

2 NOT IMPLEMENT. + Izin verilmeyen bir arabirim (6rn. fieldbus) iizerinden manuel igletme
secildi.

3 READ ONLY VALUE Salt okunabilir (read only) bir deder degistirmeye ¢alisildi.

4 PARAM. INHIBITED Parametre kilitteme P 803 = "ACIK", parametre degistirilemez.

5 SETUP ACTIVE Fabrika ayari aktif konumda iken parametre degistirimeye calisildi.

6 VALUE TOO HIGH Cok buyuk bir deger verilmeye ¢alisildi.

7 VALUE TOO LOW Cok kugik bir deger veriimeye galigildi.

8 REQ. CARD MISSING | Segilen fonksiyon/parametre igin gerekli opsiyon karti eksik.

11 ONLY TERMINAL Manuel isletme TERMINAL (DBG11B veya USS21A) lizerinden
kapatiimahdir.

12 | NO ACCESS Segilen parametreye erisim reddedildi.

13 CTRL. INHIBIT Segilen fonksiyon igin klemens DIZJ "/Controller inhibit" = "0" verilmelidir.

MISSING

14 | INVALID VALUE Gegersiz bir deger verilmeye calisild.
EEPROM tampon bellek tasmasi, 6rn. periyodik yazma erisimleri ile. Bu

16 | PARAM. NOT LOCKED | parametre sebeke kapanmasina karsi emniyetli olarak EEPROM’a
kaydedilmedi.
» Degistirilecek parametre sadece "CONTROLLER INHIBIT"

17 | INVERTER ENABLED konumunda ayarlanabilir.

« Enable modunda manuel isletmeye gecmek denendi.
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7 Servis

7.1 Ariza bilgileri

Hata bellegi

Kapanma
yanitlari

Derhal kapatma

Hizli stop

Acil stop

Reset

Hata bellegi (P080) son bes hata mesajini (Hata t-0...t-4) kaydeder. Besin lzerinde
hatada, belekte bulunan en eski mesa;j silinir. Hata olusma aninda asagidaki bilgiler
kaydedilir: Olusan hata - dijital giris/¢ikislarin durumu ¢ inverterin igletme durumu < in-
verterin durumu ¢ sogutucu govde sicakhigi » devir sayisi * ¢ikis akimi « aktif akim « cihaz
kullanimi « DC-Link gerilimi * ¢galisma saatleri « “enable” saatleri « parametre seti « Motor
kullanimi.

Arizanin tipine bagli olarak U¢ farkli kapanma yaniti mevcuttur; ariza durumunda
frekans gevirici “inhibit” olarak kalir.

Cihaz tahrik Unitesini artik frenleyemez; ¢ikis kati hata durumunda yiksek direnglidir ve
fren derhal uygulanir (DB99 "/Fren" = "0")

Tahrik Unitesi stop rampasi t13/t23'te fren yapilir. Stop hizina erisildiginde
(— P300/P310) fren yapilir (DBGY "/Fren" = "0"). Fren uygulama suresi (P732 / P735)
sonunda ¢ikis kati yuksek direnglidir.

Tahrik Unitesi acil stop rampasi t13/t23'te fren yapilir. Stop hizina erisildiginde
(— P300/P310) fren yapilir (DB@Q "/Fren" = "0"). Fren uygulama suresi (P732 / P735)
sonunda ¢ikis kati ylksek direnglidir.

Bir hata mesaji asagidaki sekillerde onaylanabilir:
« Sebeke gerilimi kapatilip agilarak.

Oneri: Sebeke kontaktérii K11 icin 10 saniyelik minimum kapanma siresine
uyulmalidir.

+ Giris klemensleri Uzerinden resetleme, yani dogru atanmis olan dijital giris
Uzerinden.

« SHELL’de manuel reset (P840 = "EVET" veya [Parametre] / [Manuel Reset]).

+ DBG11B ile manuel reset (bir hata durumunda <E> tusuna basildijinda dogrudan
P840 parametresine ulasilir).

A TEHLIKE!

Otomatik reset yapildiginda motor kendiliginden ¢alistiginda ezilme tehlikesi olusur.
Oliim veya agir yaralanmalar.

+ Kendiliginden calistijinda cihazlara veya insanlara zarar verebilecek tahrik
Unitelerinde otomatik reset kullaniimamalidir.

* Manuel reset gergeklestirin.

Frekans cevirici
veri bekliyor

Frekans cevirici bir iletisim arabirimi (fieldbus, RS485 veya SBus) lUzerinden kontrol
ediliyorsa ve bir sebeke kapatma ve tekrar calistirma veya bir hata reseti
gerceklestiginde, frekans cevirici timeout tarafindan denetilen arabirim (zerinden
gegcerli veriler alana kadar, cihaz "enable" olmaz.
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Hata listesi

7.2  Hata listesi
"P" sGtununda bir nokta bulunmasi, yanitin programlanabilecegini gosterir (P83_hata
Yaniti). "Sonug" sitununda fabrika ayari hata yanitlari siralanmistir.
L Adi Yanit P Muhtemel nedeni Onlem
kodu
00 Hata yok -
*  Cikista kisa devre » Kisa devreyi giderin
01 Asir akim Derhal *  Motor ¢ok blyuk « Daha kuguk bir motor baglayin
$ kapatma *  Cikis kademesi arizali *  Cikis kati anizasinda SEW servisine
danigiimalidir.
Topraklama hatasi
03 Topraklama Derhal * Besleme kablosunda « Kisa devreyi giderin
hatasi kapatma «  Frekans geviricide * SEW servisine danisin
* Motorda
* Reaktif glic cok ylksek *  Yavaglama rampalarini uzatin
« Fren direng devresi kesildi «  Fren direnci besleme kablosunu kontrol edin
* Fren direng devresinde kisa devre *  Fren direncinin teknik verilerini kontrol edin
04 Fren kiyici Derhal durur| |, Frenleme direnci ¢ok ylksek «  Fren kiyici arizasinda MOVIDRIVE®
«  Fren kiyici arizah degistiriimelidir
« Topraklama hatasi da olabilir « Topraklama hatasini kontrol edin
*  Yavaglama rampalarini uzatin
- *  DC-link gerilimi gok yiksek »  Fren direnci besleme kablosunu kontrol edin
07 Uz agin gerilim| Derhal durur| |, Topraklama hatasi da olabilir «  Fren direncinin teknik verilerini kontrol edin
*  Topraklama hatasini kontrol edin
e YUki azaltin
*  Ayarlanmis olan gecikme zamanini (P501
«  Devir kontrolii veya akim kontrolt (VFC veya P503) artirin.
isletme tiirinde enkodersiz) mekanik asiri |«  Enkoder baglantisini kontrol edin,
ylklenme veya sebekede veya motorda gerektiginde A/A ve B/Byi ikiser ikiser
08 n-kontrolii Derhal durur faz kaybi nedeniyle ayar sinirinda deg@tlrlq B o _
galisiyor. *  Enkoderin gerilim beslemesini kontrol edin.
« Enkoder dogru baglanmamis veya dénme |+  Akim sinirflandirmasini kontrol edin
yoni yanlis. *  Gerektiginde rampalari uzatin.
« Tork kontroliinde np, gk astldi. *  Motor besleme kablosunu ve motoru kontrol
edin
*  Sebekenin fazlarini kontrol edin
09 Devreye alma |Derhal durur Frelﬁans gevirici segilmis olan isletme tlrd igin ilgili isletme tiirii icin devreye alin.
heniiz devreye alinmadi.
. |POgPlus® program uygulamasinda hatali . Progrg[r} belleglnln_lgerlglnl kontrol edin ve
. gerektiginde duzeltin
bir komut tanind!. Program bellegine dogru program yiikleyin
10 IPOS-ILLOP  Acil stop «  Komut yerine getirilirken hatali kogullar P K kontrol edi IPOS El
olustu. rogram akigini kontrol edin (—
« Frekans geviricide bu fonksiyon yok Kitabr)
' » Baska bir fonksiyon kullanin
1" Asiri sicaklik | Acil stop Frekans ceviricide asiri termik yiklenme. Yul(u azaltin Vev/ veya yeterli derecede
sogumasini saglayin.
12 Resolver Acil sto 14 bit resolver degerlendirmesi aktif ve gercek |P302 Maksimum hiz 1 maks. 3600 d/d olarak
14 Bit P devir sayisi > 3600 d/d. ayarlanmalidir
13 Kontro] sinyali Derhal durur Kontrol kaynagt tanimlanmamig veya yanlis Dogru kontrol kaynagi ayarlayin (P101).
kaynagi tanimlanmis.
«  Enkoder kablosu veya ekrani dogru
baglanmamis. Enkoder kablosunda ve ekraninda dogru
14 Enkoder Derhal durur| |+ Kisa devre/enkoder kablosunda tel baglanti, kisa devre ve tel kopmasi kontrolu
kopmasi yapin.
« Enkoder arizali
15 24V dahili  Derhal durur | Dahili DC 24 V besleme gerilimi yok. $ebeke baglantisini kontrol edin. Bu hata
tekrarlanirsa SEW servisine danisiniz.
s e Topraklama baglantilarini ve ekranlamalari
17-24  Sistem arizasi |Derhal durur Frgkgns ggy|r|0|de elektronigi anzali. EMC kontrol edin, gerektiginde diizeltin. Bu hata
etkisi olabilir. L
tekrarlanirsa SEW servisine danisiniz.
Fabrika ayarlarini kontrol edin, reset
25 EEPROM Hizli stop EEPROM'a erigsimde hata gergeklestirin ve yeniden parametre belirleyin.
Bu hata tekrarlanirsa SEW servisine danisiniz.
26 Harici Klemens Acil stop . |Programlanabilir giris zerinden harici hata ligili hatayi giderin, gerektiginde klemensi

sinyalini okuyun.

yeniden programlayin.
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Hata

herln Adi Yanit P Muhtemel nedeni Onlem
o - Tel kopmasi/her iki limit anahtar yok. lelt anahtarlarin kablolamalarini kontrol
Limit . oo M L) . edin
27 Acil stop « Limit anahtarlar motor dénme y6nune gore P~ o e
anahtarlar yok anli « Limit anahtar baglantilarini degistirin
yanlig « Klemensleri yeniden programlayin
. T * Master'in iletisim bigimini kontrol edin
28 Fieldbus Hizli stop . Planla_nrqls_ o_Ian yanit siiresi igerisinde master- Fildbus zamanagim siiresini (P819)
Zaman asimi slave iletisimi olmadi. o
uzatin/denetimi kapatin
Limit anahtara . IPOS calisma seklinde bir limit anahtara * Yol arahgini kontrol edin
29 L Acil stop L
erisildi ulasildi. « Uygulama programini duzeltin
Acil stop Tahrik Unitesi fazla yikli * Proje planlamasini kontrol edin
30 Derhal durur ) -
Zaman asimi Acil durma rampasi gok kisa. *  Acil durma rampasini uzatin
*  Motor gok sicak, TF sensori att *  Motorun sogumasini bekleyin ve hatayi
ok Motorun TF sensoru bagli degil veya resetleyin
31 TF sensoru %anlt . yanhs baglanmis +  MOVIDRIVE® ile TF arasindaki
«  MOVIDRIVE® ile motordaki TF senséri baglantilari/kabloyu kontrol edin
arasindaki baglanti kesildi « P835 ayarini "NO RESPONSE”a getirin
32 IPOX indeks Acil sto Temel programlama prensipleri ihlali nedeniyle | IPOS uygulama programini kontrol edin ve
tagsmasi P sistemde ek bellek tagsmasi diizeltin (— IPOS El Kitabr)
33 IstenerJ deger Derhal durur Istenen deger kaynagi tanimlanmamis veya |Dogru istenen deger kaynagdini ayarlayin
kaynagi yanhs tanimlanmis. (P100)
35 Calisma sekli  Derhal durur Isletme turt tanimlanmamis veya yanhs P700 veya P701 ile dogru isletme seklini
tanimlanmig ayarlayin
37 System- Derhal durur'  |Sistem yaziliminin akisinda hata SEW servisine danisin
Watchdog '
38 Sistem Derhal durur| |Sistem arizasi SEW servisine danisin.
yazilimi
’ ;?rffi;%r:s kamlar yok veya devreye . Refgrans kamlarjnl kontrol edin .
39 Referans Derhal durur| |+  Limit anahtar baglantisi hatal * Limit anaht?r"baglgn_tlsw kont_rol edin
modu . Referans siiriis tioi referans siirii » Referans surus tipini ve gerekli
IS Up! T8 s parametreleri kontrol edin
esnasinda degistirildi
»  Opsiyon yazilimi ile sistem yazilimi + SEW servisine danisin.
arasinda iletisim hatasi. «  IPOSPYUs® programi kontrol edin
Watchdog » IPOS programinda Watchdog
41 Icg)glg)nu Derhal durur
Watchdo «  Teknoloji tipi olmayan bir MOVIDRIVE® 'a |+ Cihazin teknoloji fonksiyonu aktivasyonunu
9 bir uygulama modiili yiklendi. kontrol edin (P079)
*  Bir uygulama moduli kullanilirken yanhs '« Ayarlanmis olan teknoloji fonksiyonunu
teknoloji fonksiyonu ayarlandi. kontrol edin (P078)
*  Devir enkoderi baglantisini kontrol edin
*  Rampalari uzatin
. Dovronkoderyanigbaganms [ pren dahs by degere ety
« Hizlanma rampalari ¢ok kisa belirlevin y p
42 Ofset hatasi  |Derhal durur + |+  Pozisyon kontrolliniin P-orani gok az A
. o . Ara hatasi toleransini artirin
«  Devir kontrollinin parametresi yanlis .
L L Enkoder, motor ve sebeke fazlari arasindaki
* Ara toleransi degeri cok kiguk )
kablolamayi kontrol edin
*  Mekanik elemanlarin serbest hareket
ettiklerinden emin olun, blokaj kontrolii yapin.
43 RS-485 Hizli sto . |Frekans gevirici ile bilgisayar arasindaki Frekans cevirici ile PC baglantisini kontrol
timeout P iletisim kesildi edin. Gerektiginde, SEW servisine danigin
Cihazin *  Glg cikisini distrin
44 kullanimi Derhal durur tha_zm kullanimi (IxT-degeri) % 125'in Rar_T_]paIarl uzatin o .
d Uzerinde «  Bu dnlemler yeterli degilse, daha buyuk bir
urumu Y
frekans gevirici kullanin
Baslangic * Gug pargasindaki EEPROM » Degerleri fabrika ayarina getirin. Hata buna
45 durumuna Derhal durur programlanmamis veya yanlis ragmen resetlenemezse, SEW servisine
getirme programlanmis danisiimahdir
Sistem veri
47 yolu Hizli stop + Sistem veri yolu Uizerinden iletisimde hata. Sistem veri yolu baglantisini kontrol edin.
zamanasimi
Sadece IPOS modunda: * Harici kon_trole giden seri baglantiyi
i S kontrol edin
77 IPOS kontrol  |yok *  Gegersiz bir otomatik Kipi ayarlanmaya Harici kontrolin yazma degerlerini
kelimesi Yanit ¢alisildi (harici kontrol Gzerinden). kontrol edin

* P916 yanhs ayarlanmis.

«  P916’y1 dogru ayarlayin
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Hata .4, Yanit P Muhtemel nedeni Onlem
kodu
IPOS yazilm |yok g?ger:?n:apr?nfl moﬁg:zggéf konum, yazihm Uygulayici programini kontrol edin
78 oS Y Y ~rog $ Y Yazihm limit anahtarlarinin konumlarini
limit anahtari | Yanit limit anahtarlari tarafindan sinirlanmig hareket -
kontrol edin
alani diginda.
Sadece "VFC-Kaldirma diizeni" ¢alisma
seklinde: + Devreye alma verilerini kontrol edin ve
On miknatislama zamaninda motora gerekli gerektiginde yeniden devreye alin
yukseklikte akim enjekte edilemedi. * Frekans cevirici ile motor arasindaki
81 Baslama sarti |Derhal durur 0 A ~ .
*  Anma motor giicii anma frekans gevirici baglantiyi kontrol edin
glcline gore gok kiguk. *  Motor besleme borusunun kesitini kontrol
*  Motor besleme kablosunun kesiti gok edin, gerektiginde buyutin
kiglk.
::I?I?:ge'VFC-Kaldlrma dizeni” gahigma Frekans cevirici ile motor arasindaki
82 Cikis agik Derhal durur |« ki veya tiim ¢ikis fazlarinda kesinti. . tl:))aglantlyl Ikontrol .?d'.n. kontrol edi
*  Anma motor giici anma frekans gevirici evreye aima verilerini kontrol edin ve
e . oo gerektiginde yeniden devreye alin
glcline gore gok kiguk.
Motor * Yukl azaltin
84 k Acil stop * Motor ¢ok fazla kullanihyor. * Rampalari uzatin
orumasi " )
¢ Uzun mola surelerine uyun
85 Copy (kopyala) Derhal durur| | Parametre kopyalarken hata olustu. Frekans cevirici ile PC baglantisini kontrol edin
" Teknoloji tipinde ve aktif teknoloji fonksiyonlu . . - _
Teknoloji o L o Fabrika ayarlarini etkinlestirin (P802 = EVET)
87 fonksiyonu Derhal durur b_lr C|haz!_n parametre setini standart bir tip ve reset gerceklestirin.
cihaza yuklemeye calisildi.
Sadece "VFC n-CTRL" ¢aligma seklinde: |, "
88 Yakalama Derhal durur| |Frekans gevirici "enable" oldugunda gergek Enable” sadece gergek hizda
) <5000 d/d.
devir sayisi > 5000 d/d.
EEPROM _— .
- Frekans gevirici elektronigi arizali. EMC etkisi | ~. .. .
94 saglama Derhal durur veya arizal olabilir Cihazi onarima gdnderin
toplami
Sadece IPOS modunda:
IPOS rampa Sinus veya kare seklinde pozisyon IPOSPUS® programini, rampa zamanlarinin ve
99 hesaplanmasi Derhal durur |rampasinda, frekans gevirici "enable" hareket hizinin sadece frekans gevirici "inhibit"
hatasi konumda iken, rampa zamanlari ve hareket  |iken degistirilebilecegi sekilde degistirin.
hizi degistirilmeye cahsilyor.
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Servis [ | 7
SEW elektronik servisi ’3

7.3 SEW elektronik servisi

Onarim igin
génderme

Durum etiketi

Olusan bir hata giderilemez ise, SEW-EURODRIVE elektronik servisine
basvurunuz (— "Musteri ve - Yedek Parca Servisi").

SEW elektronik servisine basvuruldugunda, durum etiketindeki rakamlar da
bildirilmelidir. Bu sayede servis size daha kolay yardim edebilir.

Cihaz onarim i¢in génderildiginde agagidaki bilgiler de verilmelidir:
» Seri numarasi (— Etiket)

+ Tip tanimi

« Standart tip veya teknoloji tipi

* Durum etiketinin rakamlari

* Uygulamanin kisa agiklamasi (uygulama sekli, klemens veya seri arabirim tizerinden
kontrol)

« Bagli olan motor (motor tipi, motor gerilimi, .\ veya A baglanti)
* Hata tipi

* Cevresel kosullar

+ Hataile ilgili kendi dustnceleriniz

» Hata 6ncesi olusan anormal durumlar

MOVIDRIVE® cihazlarin glic pargasinda ve kontrol Unitesinde (tip etiketinin yaninda)
birer durum etiketi bulunur.

i tot
1] 2| 3| 4| 5| 6] 7| 8] 9|mCVa1A-00-|-
10[11[10[10]10 --’--‘--)--}

Gug bolimi
¢ 3] 4 L .
®------- 1 1 -

(2] [3]

]
B0494ATR

[1] Modul / Parga
[2] Durum
[3] Tip

Isletme kilavuzu — MOVIDRIVE® compact MCF/MCV/MCS4._A 99




100

74

7.5

Servis
£ Uzun sureli depolama

Uzun siireli depolama
Uzun sureli depolamada, cihaz her 2 yilda bir minimum 5 dakika sebeke gerilimine
baglanmalidir. Aksi takdirde cihazin émra kisalir.
Bakim yapilmadiginda yapilacaklar:

Frekans geviricilerde gerilim altinda olmadiklari zaman da asinan elektrolit kapasitorler
kullaniimaktadir. Bu durum uzun bir sure depolamadan sonra dogrudan anma gerilimine
baglanan elektrolit kapasitorlerin tahrip olmalarina sebep olabilir.

Bakim ihmal edildiginde, SEW-EURODRIVE sebeke geriliminin maksimum gerilime
yavas yavas artiriimasini énerir. Bunun igin ¢ikis gerilimleri asagida verilen degerlere
g6re ayarlanmis olan bir degisken transformatoér kullanilarak yapilabilir. Gerilimin birkag
saniye icerisinde 0 V'den birinci kademeye yukseltiimesini 6nermekteyiz.

Asagidaki kademeler dnerilir:

AC 400/500 V cihazlar:

+ Kademe 1: 15 dakika i¢cin AC 350 V
+ Kademe 2: 15 dakika igin AC 420 V
+ Kademe 3: 1 saati¢cin AC 500 V

AC 230 V cihazlar:

+ Kademe 1: 15 dakika igin AC 170 V
+ Kademe 2: 15 dakika i¢cin AC 200 V
+ Kademe 3: 1 saaticin AC 240 V

Bu rejenerasyon iglemi tamamlandiktan sonra cihaz derhal kullanilabilir veya bakim
yapilacak sekilde uzun sureli olarak depolanabilir.

Atik toplama
Gegcerli olan glincel ydnetmelikleri dikkate aliniz. Atik malzemeler gecerli ydnetmeliklere
uygun olarak, ayri ayri toplanmalidir:
« Elektronik atiklar (Baskili devreler)
* Plastik (Muhafaza)
+ Sac
+ Bakir
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Teknik bilgiler [EVAL J72
CE Isareti, UL Uygunlugu ve C-Tick [7

8 Teknik bilgiler
8.1 CE isareti, UL Uygunlugu ve C-Tick

CE isareti » Algak Gerilim Yonetmeligi

MOVIDRIVE®compact frekans ceviriciler Digslk Gerilim Yoénetmeligi 73/23/EEC
tarafindan istenen sartlari yerine getirmektedir.

» Elektromanyetik Uyumluluk (EMC)

MOVIDRIVE®compact frekans ceviriciler makinelere ve tesislere komponent olarak
monte etmek igin tasarlanmigtir. Bu cihazlar EMC Uriin Standardi EN 61800-3'e
“Devir Sayisi Degistirilebilen Elektrikli Tahrikler” uygundur. Montaj uyarilari yerine
getirildiginde, tim makinenin/tesisin, EMC Direktifi 89/336/EEC bazinda istenen
CE-isareti verme kosullari da yerine getirilmis olur.

MOVIDRIVE®compact Boyut 1 ve 2 frekans geviricilerde standart olarak bir sebeke
filtresi bulunur. Bu cihazlar sebeke tarafinda baska onlemler alinmasina gerek
kalmadan EN 55011 ve EN 55014'e gore sinir deger sinifi A'ya uygundur.

Tip etiketi Uizerindeki CE-isareti, Algak Gerilim Direktifi 73/23/EEC ve ECM Direktifi
C € 89/336/EEC’ye uyumlulugunu gésterir. istek (izerine uygunluk beyaninin bir kopyasini
sunabiliriz.
UL/cUL/ UL ve cUL onaylari (USA) ile GOST-R-sertifikasi (Rusya) tim MOVIDRIVE® compact
GOST-R ailesi i¢in gegerlidir. cUL ile CSA onay esit degerdedir.

WW
&

C-Tick C-Tick onay! bitlin MOVIDRIVE®compact cihaz serisi icin verilmigtir. C-Tick ACA'ya
0 (Australian Communications Authority) uygunlugu belgelemektedir.

isletme kilavuzu — MOVIDRI VE® compact MCF/MCV/MCS4_A
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RYAL 1| Teknik bilgiler
7 Genel teknik bilgiler
Pl Hz

8.2  Genel teknik bilgiler

Asagidaki tablodaki teknik bilgiler tipe, boyuta ve gice bagh olmadan tim

102

MOVIDRIVE® compact, cihazlar igin verilmistir.

MOVIDRIVE® compact

Biitiin boyutlar

EMC dayanikhiligi

EN 61800-3'e uygun

EMC'ye uygun montajda girigsim
emisyonu

Ortam sicakhgi dy

Derating ortam sicakligi

Boyut 1 - 5:

+ EN 61800-3'e uygun

»  Sinir degeri sinifi B'ye uygun EN 55011 ve EN 55014'e
gobre

Boyut 1 ve 2:

* sebeke tarafi EN 55011 ve EN 55014’e gore sinir deger
sinifi A, baska dnlemlere gerek yoktur

0°C...+50 °C, Iy = % 100 Iy ve fpyym = 4 kHz
0°C...+40 °C, ID =% 125 IN ve fPWM =4 kHz
0°C...+40 °C, Iy = % 100 Iy ve fpyym = 8 kHz
Derating:

+ 40°C-50 °C arasinda her Kigin % 2.5 Iy
* 50°C-60 °C arasinda her Kigin % 3.5 Iy

iklim sinifi EN 60721-3-3, Sinif 3K3
Depolama sicakhigi {),_1) -25 °C...+70 °C (EN 60721-3-3, Sinif 3K3)
Tus takimi DBG: -20 °C...+60 °C
Sogutma sekli (DIN 51751) Cebri sogutma
(sicaklik kontrolll fan, galisma sicakligi baslangic
degeri ¥ =45 °C'de)
Koruma sinifi Boyut 1 -3 IP20
EN 60529 Boyut 4 ve 5 IPOO (kablo baglantilari); IP10 standart olarak birlikte verilen
(NEMA 1) mika kapak takilmis olarak
Galisma sekli % 50 asiri yuk kapasitesinde surekli calisma

Asiri gerilim kategorisi

11, IEC 60664-1’e gore (VDE 0110-1)

Kirlenme sinifi

2, |IEC 60664-1’e gore (VDE 0110-1)

Montaj yiiksekligi

h < 1000 m’ye kadar sinirlama yok.
h = 1000 m’de asagidaki sinirlamalar gegerlidir:
* 1000 m'den en fazla 4000 m'ye kadar:
—  In-distimd her 100 migin % 1.
e 2000 m'den en fazla 4000 m'ye kadar:
— AC 230V cihazlar: Uy-diigimu her 100 m igin AC 3V
— AC 500 V cihazlar: Uy-disimu her 100 m igin AC 6 V
2000 m lzerinde sadece asir gerilim sinifi 2, asir gerilim sinifi
3 i¢in harici 6nlemler alinmasi gerekmektedir. Agiri gerilim
siniflari DIN VDE 0110-1'e gore.

1) Uzun sure depolamada her 2 yilda bir min. 5 dakika sebeke gerilimine baglayin, aksi takdirde cihazin émri

kisalabilir.
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Teknik bilgiler ¥4l 172 8
MOVIDRIVE® compact MCF/MCV/MCS4_A...-5_3 (AC 400/500 V cihazlar) |7

8.3 MOVIDRIVE® compact MCF/MCV/MCS4_A...-5_3 (AC 400/500 V cihazlar)
Boyut 1

02570AXX

MOVIDRIVE® compact 0015-5A3-4-0_ 0022-5A3-4-0_ 0030-5A3-4-0_ 0040-5A3-4-0_
GIRIS

Baglanti gerilimi Usebeke | 3 XAC380V—-%10 ...3 xAC 500V + % 10

Sebeke frekansi fsebeke 50 Hz ... 60 Hz + %5

Nominal sebeke aklml”l$ebeke %100 AC36A AC50A ACG6.3A AC86A

(Usebeke = 3 X AC 400 V'igin) %125 AC45A AC6.2A AC79A AC 10.7 A
CIKIS

Gériinen gikis giici?) CN 2,8 kVA 3.8 kVA 4.9 kVA 6.6 kVA

(Ugebeke = 3 x AC 400...500 V igin)

Nominal ¢ikig akimi?) In AC4 A AC55A ACT7A AC95A

(Usebeke = 3 X AC 400 V igin)

Akim siniri Imax Motor ve rejeneratif % 150 Iy, suresi kullanima baghdir

Dahili akim sinirlandirma Imax = % 0...150 meni (P303 / P313) lizerinden ayarlanabilir

izin verilen minimum fren Rewmin | 68 Q
direng degeri (4Q isletme)

Cikig gerilimi Up Maks. Ugepeke
PWM Frekansi fowm Ayarlanabilen degerler: 4/8/12/16 kHz
Devir sayisi arahgi/ na/Any | =5500...0 ... +5500 d/d / 0.2 d/d tim aralik igerisinde
Cozinirlik
GENEL
Py’de giic kaybi Pymax 85 W 105 W 130 W 180 W
Sogutma havasi gereksinimi 40 m3/h
Agirhk 2.8 kg
Boyutlar GxYxD 105 x 315 x 155 mm

1) Usebeke = 3 X AC 500 V ise, anma sebeke ve cikis akimlari verilen anma degerlerine gore % 20 dusurdlmelidir.
2) Gug verileri fpyyy = 4 kHz icin gecerlidir (VFC-isletme tirlerinde fabrika ayari).
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Teknik bilgiler

’ MOVIDRIVE® compact MCF/MCV/MCS4_A...-5_3 (AC 400/500 V cihazlar)

Standart tip MCF4_A (VFC)

0015-5A3-4-00

0022-5A3-4-00

0030-5A3-4-00

0040-5A3-4-00

MCF40A'nin parga numarasi (fieldbus yok) 826 738 3 826 739 1 826 740 5 826 741 3

MCF41A'nin parga numarasi (PROFIBUS-DP ile) 826 835 5 826 836 3 826 837 1 826 838 X

MCF4_A Teknoloji tipi (VFC) 0015-5A3-4-0T 0022-5A3-4-0T 0030-5A3-4-0T 0040-5A3-4-0T

MCF40A'nin parga numarasi (fieldbus yok) 827 426 6 827 427 4 827 428 2 827 4290

MCF41A'nin parga numarasi (PROFIBUS-DP ile) 827 449 5 827 450 9 8274517 827 4525

|: Sabit yiiklenme 1.5 kW 2,2 kW 3.0 kW 4.0 kW
Onerilen motor giicii Py

Kare yiiklenme veya sabit 2,2 kW 3.0 kw 4.0 kW 5.5 kW
yliklenme, asin yiiksiiz

_——_ Onerilen motor giicii Pyt
Daimi cikis akimi = %125 Iy Ip AC5A AC6.9A AC 8.8 A AC11.9A

(Usebeke = 3 * AC 400 V ve fpyyy = 4 kHz)

Standart tip MCV4_A (VFC/CFC)

0015-5A3-4-00

0022-5A3-4-00

0030-5A3-4-00

0040-5A3-4-00

MCV40A'nin parga numarasi (fieldbus yok) 826 908 4 826 909 2 826 910 6 826 9114
MCV41A'nin parga numarasi (PROFIBUS-DP ile) 826 928 9 8269297 826 9300 826 9319
MCV4_A Teknoloji tipi (VFC/CFC) 0015-5A3-4-0T 0022-5A3-4-0T 0030-5A3-4-0T 0040-5A3-4-0T
MCV40A'nin parga numarasi (fieldbus yok) 827 472 X 827 473 8 827 474 6 827 475 4
MCV41A'nin parga numarasi (PROFIBUS-DP ile) 827 495 9 827 496 7 827 497 5 827 498 3
Calisma sekli VFC Onerilen motor giici — MCF4_A

isletme tiirii CFC (fpyy = 8 kHz)

Daimi cikis akimi = %100 Iy Ip AC4 A AC55A ACTA AC95A

Onerilen motor giicii

— MOVIDRIVE® compact sistem el kitabi, Blim "Projelendirme”

Standart tip MCS4_A (SERVO)

0015-5A3-4-00

0022-5A3-4-00

0030-5A3-4-00

0040-5A3-4-00

MCS40A'nin parca numarasi (fieldbus yok) 827 060 0 827 061 9 827 062 7 827 063 5
MCS41A'nin parca numarasi (PROFIBUS-DP ile) 827 077 5 827 078 3 827 0791 827 080 5
MCS4_A Teknoloji tipi (SERVO) 0015-5A3-4-0T 0022-5A3-4-0T 0030-5A3-4-0T 0040-5A3-4-0T
MCS40A'nin parca numarasi (fieldbus yok) 827 518 1 827 519 X 827 520 3 827 5211
MCS41A'nin parca numarasi (PROFIBUS-DP ile) 827 541 6 827 542 4 827 543 2 827 544 0
isletme tiirii SERVO (fpyyy = 8 kHz)

Daimi ¢ikis akimi = %100 Iy Ip AC4 A AC55A AC7A AC95A

Onerilen motor giicii

— MOVIDRIVE® compact sistem el kitabi, B6lim "Projelendirme”
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Teknik bilgiler ¥4l 172 8

P| Hz
Boyut 2
02571AXX
MOVIDRIVE® compact 0055-5A3-4-0_ 0075-5A3-4-0_ 0110-5A3-4-0_
GiRIS
Baglanti gerilimi Usebeke | 3XAC380V—-%10 ...3 xAC 500V + % 10
Sebeke frekansi fsebeke 50 Hz ... 60 Hz + %5

Nominal sebeke akimiIsepeye %100 AC 11.3A AC 14.4 A AC216A
(Usebeke = 3 X AC 400 V'igin) %125 AC14.1A AC 18.0A AC27.0A
CIKIS
Goriinen gikis giici? SN 8.7 kVA 11.2 kVA 16.8 kVA
(Usebeke = 3 X AC 400...500 V igin)
Nominal gikis akimi") Iy AC 12.5 A AC 16 A AC 24 A
(Usebeke = 3 X AC 400 V icgin)
Akim siniri Imax Motor ve rejeneratif % 150 Iy, slresi kullanima baglidir
Dahili akim sinirlandirma Imax = % 0...150 meni (P303 / P313) lizerinden ayarlanabilir
izin verilen minimum fren  Rgwmin | 47 Q 220
direng degeri (4Q igletme)
Cikig gerilimi Ua Maks. Ugepeke
PWM Frekansi fewm Ayarlanabilen degerler: 4/8/12/16 kHz
Devir sayisi arahgi/ na/Anp | —5500 ... 0 ... +5500 d/d / 0.2 d/d tum aralik igerisinde
Cozinirlik
GENEL
P\’de giic kaybi Pymax 220 W 290 W 400 W
Sogutma havasi gereksinimi 80 m¥h
Agirlik 5.9kg
Boyutlar GxYxD 130 x 335 x 207 mm

1) Usebeke = 3 ¥ AC 500 V ise, anma sebeke ve ¢ikis akimlari verilen anma degerlerine gore % 20 dusurilmelidir.

2) Gug verileri fpyyy = 4 kHz icin gegerlidir (VFC-igletme tirlerinde fabrika ayart).
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Teknik bilgiler

’ MOVIDRIVE® compact MCF/MCV/MCS4_A...-5_3 (AC 400/500 V cihazlar)

Standart tip MCF4_A (VFC)

0055-5A3-4-00

0075-5A3-4-00

0110-5A3-4-00

MCF40A'nin parga numarasi (fieldbus yok) 826 742 1 826 743 X 826 744 8

MCF41A'nin par¢ga numarasi (PROFIBUS-DP ile) 826 839 8 826 840 1 826 841 X

MCF4_A Teknoloji tipi (VFC) 0055-5A3-4-0T 0075-5A3-4-0T 0110-5A3-4-0T

MCF40A'nin parga numarasi (fieldbus yok) 827 430 4 827 4312 827 4320

MCF41A'nin parga numarasi (PROFIBUS-DP ile) 827 453 3 827 454 1 827 455 X

|: Sabit yiiklenme 5.5 kW 7.5 kW 11 kW
Onerilen motor giicii Py

Kare yiiklenme veya sabit 7.5 kW 11 kW 15 kW
yliklenme, asin yiiksiiz

_——_ Onerilen motor giicii Pyt
Daimi cikis akimi = %125 Iy Ip AC 15.6 A AC 20.0 A AC 30.0 A

(Usebeke = 3 * AC 400 V ve fpyyy = 4 kHz)

Standart tip MCV4_A (VFC/CFC)

0055-5A3-4-00

0075-5A3-4-00

0110-5A3-4-00

MCV40A'nin par¢ca numarasi (fieldbus yok) 826 912 2 826913 0 826 914 9
MCV41A'nin parga numarasi (PROFIBUS-DP ile) 826 932 7 826 933 5 826 934 3
MCV4_A Teknoloji tipi (VFC/CFC) 0055-5A3-4-0T 0075-5A3-4-0T 0110-5A3-4-0T
MCV40A'nin par¢ca numarasi (fieldbus yok) 827 476 2 827 4770 827 478 9
MCV41A'nin parga numarasi (PROFIBUS-DP ile) 827 499 1 827 500 9 827 5017
Calhisma sekli VFC Onerilen motor giicli — MCF4_A

isletme tiirii CFC (fpyyy = 8 kHz)

Daimi cikis akimi = %100 Iy Ip AC 125A AC 16 A AC 24 A

Onerilen motor giicii

— MOVIDRIVE® compact sistem el kitabi, BSlim "Projelendirme”

Standart tip MCS4_A (SERVO)

0055-5A3-4-00

0075-5A3-4-00

0110-5A3-4-00

MCS40A'nin parca numarasi (fieldbus yok) 827 064 3 827 065 1 827 066 X
MCS41A'nin par¢ca numarasi (PROFIBUS-DP ile) 827 081 3 827 0821 827 083 X
MCS4_A Teknoloji tipi (SERVO) 0055-5A3-4-0T 0075-5A3-4-0T 0110-5A3-4-0T
MCS40A'nin parca numarasi (fieldbus yok) 827 522 X 827 523 8 827 524 6
MCS41A'nin par¢ca numarasi (PROFIBUS-DP ile) 827 5459 827 546 7 827 547 5
isletme tiirii SERVO (fpyyy = 8 kHz)

Daimi ¢ikis akimi = %100 Iy Ip AC125A AC 16 A AC 24 A

Onerilen motor giicii

— MOVIDRIVE® compact sistem el kitabi, B6lim "Projelendirme”
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P| Hz
Boyut 3
02572AXX
MOVIDRIVE® compact 0150-503-4-0_ 0220-503-4-0_ 0300-503-4-0_
GIiRIS
Baglanti gerilimi Usebeke | 3XAC380V—-% 10 ...3x AC500V + % 10
Sebeke frekansi fsebeke 50 Hz ... 60 Hz + %5
Nominal sebeke akimi"Isepeie %100 AC28.8 A AC41.4 A AC 54 A
(Usebeke = 3 X AC 400 V'igin) %125 AC 36 A AC 51.7 A AC67.5A
CIKIS
Gériinen gikis giicii? SN 22.2 kVA 31.9kVA 41.6 KVA
(Usebeke = 3 X AC 400...500 V igin)
Nominal gikis akimi") Iy AC 32 A AC 46 A AC 60 A
(Usebeke = 3 X AC 400 V igin)
Akim siniri Imax Motor ve rejeneratif % 150 Iy, slresi kullanima baglidir

Dahili akim sinirlandirma

Imax = % 0...150 meni (P303 / P313) lizerinden ayarlanabilir

izin verilen minimum fren  Rgwmin
direng degeri (4Q igletme)

15Q 12Q

Cikig gerilimi Ua Maks. Ugepeke
PWM Frekansi fowm Ayarlanabilen degerler: 4/8/12/16 kHz
Devir sayisi arahigi/ na/Anp | —5500 ... 0 ... +5500 d/d / 0.2 d/d tum aralik igerisinde
Cozinirlik
GENEL
P\’de gii¢ kaybi Pymax 550 W 750 W 950 W
Sogutma havasi gereksinimi 180 m3/h
Agirlik 14.3 kg
Boyutlar GxYxD 200 x 465 x 227 mm

1) Usebeke = 3 ¥ AC 500 V ise, anma sebeke ve ¢ikis akimlar verilen anma degerlerine gore % 20 dusurilmelidir.

2) Gug verileri fpyyy = 4 kHz icin gecerlidir (VFC-igletme tirlerinde fabrika ayar).
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RYAL 1| Teknik bilgiler

’ MOVIDRIVE® compact MCF/MCV/MCS4_A...-5_3 (AC 400/500 V cihazlar)

Standart tip MCF4_A (VFC)

0150-503-4-00

0220-503-4-00

0300-503-4-00

MCF40A'nin parga numarasi (fieldbus yok) 826 7456 826 746 4 826 747 2
MCF41A'nin parga numarasi (PROFIBUS-DP ile) 826 8428 826 843 6 826 844 4
MCF4_A Teknoloji tipi (VFC) 0150-503-4-0T 0220-503-4-0T 0300-503-4-0T
MCF40A'nin parga numarasi (fieldbus yok) 827 4339 827 4347 827 4355
MCF41A'nin parga numarasi (PROFIBUS-DP ile) 827 456 8 827 457 6 827 458 4
|: Sabit yiiklenme 15 kW 22 kW 30 kW
Onerilen motor giicii Py
Kare yiiklenme veya sabit 22 kW 30 kW 37 kW
yliklenme, asin yiiksiiz
_——_ Onerilen motor giicii Pyt
Daimi cikis akimi = %125 Iy Ip AC 40.0 A AC 575 A AC75.0A

(Usebeke = 3 * AC 400 V ve fpyyy = 4 kHz)

Standart tip MCV4_A (VFC/CFC)

0150-503-4-00

0220-503-4-00

0300-503-4-00

MCV40A'nin par¢a numarasi (fieldbus yok) 8269157 826 916 5 826 917 3
MCV41A'nin parga numarasi (PROFIBUS-DP ile) 826 935 1 826 936 X 826 937 8
MCV4_A Teknoloji tipi (VFC/CFC) 0150-503-4-0T 0220-503-4-0T 0300-503-4-0T
MCV40A'nin par¢ca numarasi (fieldbus yok) 827 4797 827 4800 827 4819
MCV41A'nin parga numarasi (PROFIBUS-DP ile) 827 502 5 827 503 3 827 504 1
Calisma sekli VFC Onerilen motor giici — MCF4_A

isletme tiirii CFC (fpyy = 8 kHz)

Daimi cikis akimi = %100 Iy Ip AC 32 A AC 46 A AC 60 A

Onerilen motor giicii

— MOVIDRIVE® compact sistem el kitabi, BSlim "Projelendirme”

Standart tip MCS4_A (SERVO)

0150-503-4-00

0220-503-4-00

0300-503-4-00

MCS40A'nin parca numarasi (fieldbus yok) 827 067 8 827 068 6 827 069 4
MCS41A'nin par¢a numarasi (PROFIBUS-DP ile) 827 084 8 827 085 6 827 086 4
MCS4_A Teknoloji tipi (SERVO) 0150-503-4-0T 0220-503-4-0T 0300-503-4-0T
MCS40A'nin parca numarasi (fieldbus yok) 827 525 4 827 526 2 827 527 0
MCS41A'nin par¢a numarasi (PROFIBUS-DP ile) 827 548 3 827 5491 827 550 5
isletme tiirii SERVO (fpyyy = 8 kHz)

Daimi ¢ikis akimi = %100 Iy Ip AC 32A AC 46 A AC 60 A

Onerilen motor giicii

— MOVIDRIVE® compact sistem el kitabi, B6lim "Projelendirme"

isletme kilavuzu — MOVIDRIVE® compact MCF/MCV/MCS4_A




Teknik bilgiler ; =
MOVIDRIVE® compact MCF/MCV/MCS4_A...-5_3 (AC 400/500 V cihazlar)
Hz
Boyut 4
02573AXX
MOVIDRIVE® compact 0370-503-4-0_ 0450-503-4-0_
GIRIS
Baglanti gerilimi Ugebeke 3 XAC380V-%10 ...3xAC500V +% 10
Sebeke frekansi fsebeke 50 Hz ... 60 Hz + %5

Nominal sebeke akimiIgqpeie %100 AC65.7 A AC 80.1 A
(Ugebeke =3 x AC 400 Viigin) %125 AC 819A AC 100.1 A
CIKIS
Gériinen gikis giicii?) CN 51.1 kVA 62.3 kVA
(Usebeke = 3 X AC 400...500 V igin)
Nominal gikis akimi") Iy AC 73 A AC 89 A
(Ugebeke =3 x AC 400 V igin)
Akim siniri Imax Motor ve rejeneratif % 150 Iy, siresi kullanima baglidir
Dahili akim sinirlandirma Imax = % 0...150 meni (P303 / P313) lizerinden ayarlanabilir
izin verilen minimum fren  Rgwymin | 6 Q
direng degeri (4Q igletme)
Cikig gerilimi Ua Maks. Ugepeke
PWM Frekansi fewm Ayarlanabilen degerler: 4/8/12/16 kHz
Devir sayisi araligi/ na/Anp | —5500 ... 0 ... +5500 d/d / 0.2 d/d tum aralik igerisinde
Cozinirlik
GENEL
Py’de giic kaybi Pymax 1200 W 1450 W
Sogutma havasi gereksinimi 180 m3/h
Agirlik 26.3 kg
Boyutlar GxYxD 280 x 522 x 227 mm

1) Usebeke = 3 ¥ AC 500 V ise, anma sebeke ve ¢ikis akimlar verilen anma degerlerine gore % 20 dusurilmelidir.

2) Gug verileri fpyyy = 4 kHz icin gegerlidir (VFC-igletme tirlerinde fabrika ayart).

isletme kilavuzu — MOVIDRIVE® compact MCF/MCV/MCS4_A
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Teknik bilgiler

MOVIDRIVE® compact MCF/MCV/MCS4_A...-5_3 (AC 400/500 V cihazlar)

Standart tip MCF4_A (VFC) 0370-503-4-00 0450-503-4-00
MCF40A'nin parga numarasi (fieldbus yok) 826748 0 826 749 9
MCF41A'nin parga numarasi (PROFIBUS-DP ile) 826 845 2 826 846 0
MCF4_A Teknoloji tipi (VFC) 0370-503-4-0T 0450-503-4-0T
MCF40A'nin parga numarasi (fieldbus yok) 827 436 3 827 437 1
MCF41A'nin parga numarasi (PROFIBUS-DP ile) 827 459 2 827 460 6
|: Sabit yiiklenme 37 kW 45 kW
Onerilen motor giicii Py
Kare yiiklenme veya sabit 45 kW 55 kW
yliklenme, asin yiiksiiz
_——_ Onerilen motor giicii Pyt
Daimi cikis akimi = %125 Iy Ip AC91A AC 111 A
(USebeke =3 x AC400V ve fPWM =4 kHZ)

Standart tip MCV4_A (VFC/CFC)

0370-503-4-00

0450-503-4-00

MCV40A'nin par¢ca numarasi (fieldbus yok) 826 918 1 826 919 X
MCV41A'nin par¢ga numarasi (PROFIBUS-DP ile) 826 938 6 826 939 4
MCV4_A Teknoloji tipi (VFC/CFC) 0370-503-4-0T 0450-503-4-0T
MCV40A'nin par¢ca numarasi (fieldbus yok) 827 4827 827 483 5
MCV41A'nin par¢ga numarasi (PROFIBUS-DP ile) 827 505 X 827 506 8
Calisma sekli VFC Onerilen motor giici — MCF4_A

isletme tiirii CFC (fpyy = 8 kHz)

Daimi cikis akimi = %100 Iy Ip AC73A AC 89 A

Onerilen motor giicii

— MOVIDRIVE® compact sistem el kitabi, Bslim "Projelendirme”

Standart tip MCS4_A (SERVO)

0370-503-4-00

0450-503-4-00

MCS40A'nin parca numarasi (fieldbus yok) 827 070 8

MCS41A'nin parca numarasi (PROFIBUS-DP ile) 827 087 2

MCS4_A Teknoloji tipi (SERVO) 0370-503-4-0T 0450-503-4-0T
MCS40A'nin parca numarasi (fieldbus yok) 827 528 9 827 5297
MCS41A'nin parca numarasi (PROFIBUS-DP ile) 827 551 3 827 552 1
isletme tiirii SERVO (fpyyu = 8 kHz)

Daimi ¢ikis akimi = %100 Iy Ip ACT73A AC 89 A

Onerilen motor giicii

— MOVIDRIVE® compact sistem el kitabi, B6lim "Projelendirme”

isletme kilavuzu — MOVIDRIVE® compact MCF/MCV/MCS4_A




Teknik bilgiler

MOVIDRIVE® compact MCF/MCV/MCS4_A...-5_3 (AC 400/500 V cihazlar)

Boyut 5

02574AXX

MOVIDRIVE® compact 0550-503-4-0_ 0750-503-4-0_
GiRig

Baglanti gerilimi Usebeke |3 XAC380V-%10 .3 xAC 500V +% 10

Sebeke frekansi fsebeke 50 Hz ... 60 Hz + %5

Nominal sebeke akimi"lggpeye %100 AC94.5A AC 117.0A

(Ugebeke =3 X AC 400 Viigin) %125 AC 118.1 A AC 146.3 A
CIKIS

Goriinen gikig giiciiz) SN 73.5 kVA 91.0 kVA

(Ugebeke = 3 x AC 400...500 V igin)

Nominal gikis akimi") Iy AC 105 A AC 130 A

(Ugebeke =3 X AC 400 V igin)

Akim siniri Imax Motor ve rejeneratif % 150 ly, slresi kullanima baglidir

Dahili akim sinirlandirma

izin verilen minimum fren Rewmin
direng degeri (4Q isletme)

Imax = % 0...150 meni (P303 / P313) (izerinden ayarlanabilir
6Q 40

Cikig gerilimi Up Maks. Ugepeke
PWM Frekansi fowm Ayarlanabilen degerler: 4/8/12/16 kHz
Devir sayisi arahgi/ na/Anp | —5500 ... 0 ... +5500 d/d / 0.2 d/d tum aralik igerisinde
Cozinirlik
GENEL
Py’de gii¢ kaybi Pymax 1700 W 2000 W
Sogutma havasi gereksinimi 360 m3/h
Agirlik 34.3 kg
Boyutlar GxYxD 280 x 610 x 330 mm

1) Ugebeke =3 * AC 500 V ise, anma sebeke ve ¢ikis akimlari verilen anma degerlerine gére % 20 distrulmelidir.

2) Gug verileri fpyyy = 4 kHz igin gecerlidir (VFC-igletme tlrlerinde fabrika ayari).

isletme kilavuzu — MOVIDRIVE® compact MCF/MCV/MCS4_A
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Teknik bilgiler

’ MOVIDRIVE® compact MCF/MCV/MCS4_A...-5_3 (AC 400/500 V cihazlar)

Standart tip MCF4_A (VFC)

0550-503-4-00

0750-503-4-00

MCF40A'nin parga numarasi (fieldbus yok) 826 750 2 826 7510

MCF41A'nin par¢ga numarasi (PROFIBUS-DP ile) 826 847 9 826 848 7

MCF4_A Teknoloji tipi (VFC) 0550-503-4-0T 0750-503-4-0T

MCF40A'nin parga numarasi (fieldbus yok) 827 438 X 827 439 8

MCF41A'nin par¢ga numarasi (PROFIBUS-DP ile) 827 461 4 827 462 2

|: Sabit yiiklenme 55 kW 75 kW
Onerilen motor giicii Py

Kare yiiklenme veya sabit 75 kW 90 kW
yliklenme, asin yiiksiiz

_——_ Onerilen motor giicii Pyt
Daimi cikis akimi = %125 Iy Ip AC 131 A AC 162 A

(Usebeke = 3 * AC 400 V ve fpyyy = 4 kHz)

Standart tip MCV4_A (VFC/CFC)

0550-503-4-00

0750-503-4-00

MCV40A'nin par¢ca numarasi (fieldbus yok) 826 920 3 826 921 1
MCV41A'nin par¢ga numarasi (PROFIBUS-DP ile) 826 940 8 826 941 6
MCV4_A Teknoloji tipi (VFC/CFC) 0550-503-4-0T 0750-503-4-0T
MCV40A'nin par¢ca numarasi (fieldbus yok) 827 484 3 827 485 1
MCV41A'nin par¢ga numarasi (PROFIBUS-DP ile) 827 507 6 827 508 4
Calisma sekli VFC Onerilen motor giici — MCF4_A

isletme tiirii CFC (fpyyy = 8 kHz)

Daimi cikis akimi = %100 Iy Ip AC 105 A AC 130 A

Onerilen motor giicii

— MOVIDRIVE® compact sistem el kitabi, Blim "Projelendirme”

Standart tip MCS4_A (SERVO)
MCS40A'nin parca numarasi (fieldbus yok)
MCS41A'nin par¢a numarasi (PROFIBUS-DP ile)

0550-503-4-00

0750-503-4-00

MCS4_A Teknoloji tipi (SERVO)

0550-503-4-0T

0750-503-4-0T

MCS40A'nin parca numarasi (fieldbus yok) 827 530 0 827 5319
MCS41A'nin par¢a numarasi (PROFIBUS-DP ile) 827 553 X 827 554 8
isletme tiirii SERVO (fpyyy = 8 kHz)

Daimi ¢ikis akimi = %100 Iy Ip AC 105 A AC 130 A

Onerilen motor giicii

— MOVIDRIVE® compact sistem el kitabi, B6lim "Projelendirme”

isletme kilavuzu — MOVIDRIVE® compact MCF/MCV/MCS4_A




MOVIDRIVE® compact MCF/MCV/MCS4_A...-2_3 (AC 230 V cihazlar) 7

Teknik bilgiler ¥4l 172 8

P| Hz
8.4 MOVIDRIVE® compact MCF/MCV/MCS4_A...-2_3 (AC 230 V cihazlar)
Boyut 1
02570AXX
MOVIDRIVE® compact 0015-2A3-4-0_ 0022-2A3-4-0_ 0037-2A3-4-0_

GIRIiS

Baglanti gerilimi Usebeke | 3XAC200V-%10 ...3xAC240V + % 10

Sebeke frekansi fsebeke 50 Hz ... 60 Hz + %5

Nominal sebeke akimi Igepeke %100 ACG6.7A AC7.8A AC129A

(Usebeke = 3 X AC 230 Viigin) %125 ACB84A AC9.8A AC 16.1 A
CIKIS

Gériinen gikis giicii! SN 2.7 kVA 3.4 kVA 5.8 kVA

(Usebeke = 3 x AC 230...240 V)

Nominal ¢ikis akimi In AC7.3A AC86A AC 145A

(Usebeke = 3 x AC 230 V icin)

Akim sinin

Imax

Motor ve rejeneratif % 150 Iy, suresi kullanima baghdir

Dahili akim sinirlandirma

Imax = % 0...150 meni (P303 / P313) (izerinden ayarlanabilir

izin verilen minimum fren  Rgwymin | 27 Q
direng degeri (4Q igletme)
Cikig gerilimi Up Maks. Ugepeke
PWM Frekansi fowm Ayarlanabilen degerler: 4/8/12/16 kHz
Devir sayisi arahgi/ na/Anp | —5500 ... 0 ... +5500 d/d / 0.2 d/d tum aralik igerisinde
Coziiniirliik
GENEL
Py’de gii¢ kaybi Pymax 110 W 126 W 210 W
Sogutma havasi gereksinimi 40 m3/h
Agirhk 2.8 kg
Boyutlar GxYxD 105 x 315 x 155 mm

1) Glg verileri fpyy = 4 kHz icin gegerlidir (VFC-igletme turlerinde fabrika ayart).

Isletme kilavuzu — MOVIDRIVE® compact MCF/MCV/MCS4._A 113
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Teknik bilgiler

7 MOVIDRIVE® compact MCF/IMCV/MCS4_A...-2_3 (AC 230 V cihazlar)

Standart tip MCF4_A (VFC)

0015-2A3-4-00

0022-2A3-4-00

0037-2A3-4-00

MCF40A'nin parga numarasi (fieldbus yok) 826 752 9 826 7537 826 754 5

MCF41A'nin parga numarasi (PROFIBUS-DP ile) 826 853 3 826 854 1 826 855 X

MCF4_A Teknoloji tipi (VFC) 0015-2A3-4-0T 0022-2A3-4-0T 0037-2A3-4-0T

MCF40A'nin parga numarasi (fieldbus yok) 827 440 1 827 441 X 827 442 8

MCF41A'nin parga numarasi (PROFIBUS-DP ile) 827 463 0 827 464 9 827 4657

|: Sabit yiiklenme 1.5 kW 2,2 kW 3.7 kW
Onerilen motor giicii Py

Kare yiiklenme veya sabit 2,2 kW 3.7 kW 5.0 kW
yliklenme, asin yiiksiiz

_——_ Onerilen motor giicii Pyt
Daimi cikis akimi = %125 Iy Ip AC9.1A AC 10.8 A AC 18.1 A

(Usebeke = 3 * AC 230 V ve fpyyy = 4 kHz)

Standart tip MCV4_A (VFC/CFC)

0015-2A3-4-00

0022-2A3-4-00

0037-2A3-4-00

MCV40A'nin par¢ca numarasi (fieldbus yok) 826 922 X 826 923 8 826 924 6
MCV41A'nin parga numarasi (PROFIBUS-DP ile) 826 942 4 826 943 2 826 944 0
MCV4_A Teknoloji tipi (VFC/CFC) 0015-2A3-4-0T 0022-2A3-4-0T 0037-2A3-4-0T
MCV40A'nin par¢ca numarasi (fieldbus yok) 827 486 X 827 487 8 827 488 6
MCV41A'nin parga numarasi (PROFIBUS-DP ile) 827 509 2 827 5106 827 5114
Calisma sekli VFC Onerilen motor giici — MCF4_A

isletme tiirii CFC (fpyyy = 8 kHz)

Daimi cikis akimi = %100 Iy Ip AC73A AC86 A AC 145 A

Onerilen motor giicii

— MOVIDRIVE®compact sistem el kitabi, Béliim "Projelendirme”

Standart tip MCS4_A (SERVO)

0015-2A3-4-00

0022-2A3-4-00

0037-2A3-4-00

MCS40A'nin parca numarasi (fieldbus yok) 827 071 6 827 0724 827 073 2
MCS41A'nin parca numarasi (PROFIBUS-DP ile) 827 088 0 827 089 9 827 090 2
MCS4_A Teknoloji tipi (SERVO) 0015-2A3-4-0T 0022-2A3-4-0T 0037-2A3-4-0T
MCS40A'nin parca numarasi (fieldbus yok) 827 5327 827 533 5 827 534 3
MCS41A'nin parca numarasi (PROFIBUS-DP ile) 827 555 6 827 556 4 827 557 2
Caligma sekli SERVO Onerilen motor giici — MCS4_A

isletme tiirii SERVO (fpyyy = 8 kHz)

Daimi ¢ikis akimi = %100 Iy Ip AC7.3A AC 8.6 A AC 145A

Onerilen motor giicii

— MOVIDRIVE®compact sistem el kitabi, B6lim "Projelendirme”

isletme kilavuzu — MOVIDRIVE® compact MCF/MCV/MCS4_A




Teknik bilgiler ; =
MOVIDRIVE® compact MCF/MCV/MCS4_A...-2_3 (AC 230 V cihazlar)
Hz
Boyut 2
02571AXX
MOVIDRIVE® compact 0055-2A3-4-0_ 0075-2A3-4-0_
GIRIS
Baglanti gerilimi Ugebeke 3 XAC200V-%10 ...3xAC 240V + % 10
Sebeke frekansi fsebeke 50 Hz ... 60 Hz + %5

Nominal sebeke akimi Igepere %100 AC 19.5A AC27.4A
(Usebeke = 3 X AC 230 V'igin) %125 AC24.4A AC 343 A
CIKIS
Gériinen gikis giicii!) CN 8.8 kVA 11.6 kVA
(Usebeke = 3 x AC 230...240 V)
Nominal ¢ikig akimi In AC 22 A AC 29 A
(Usebeke = 3 X AC 230 V igin)
Akim siniri Imax Motor ve rejeneratif % 150 Iy, slresi kullanima baglidir
Dahili akim sinirlandirma Imax = % 0...150 meni (P303 / P313) lizerinden ayarlanabilir
izin verilen minimum fren  Rgwymin | 12Q
direng degeri (4Q igletme)
Cikig gerilimi Ua Maks. Ugepeke
PWM Frekansi fewm Ayarlanabilen degerler: 4/8/12/16 kHz
Devir sayisi arahgi/ na/Anp | —5500 ... 0 ... +5500 d/d / 0.2 d/d tum aralik igerisinde
Cozinirlik
GENEL
P\’de giic kaybi Pymax 300 W 380 W
Sogutma havasi gereksinimi 80 m¥h
Agirlik 5.9kg
Boyutlar GxYxD 130 x 335 x 207 mm

1) Gug verileri fpyy = 4 kHz igin gegerlidir (VFC-igletme tlrlerinde fabrika ayari).

isletme kilavuzu — MOVIDRIVE® compact MCF/MCV/MCS4_A
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Teknik bilgiler

7 MOVIDRIVE® compact MCF/IMCV/MCS4_A...-2_3 (AC 230 V cihazlar)

Standart tip MCF4_A (VFC)

0055-2A3-4-00

0075-2A3-4-00

MCF40A'nin parga numarasi (fieldbus yok) 826 755 3 826 756 1
MCF41A'nin parga numarasi (PROFIBUS-DP ile) 826 856 8 826 857 6
MCF4_A Teknoloji tipi (VFC) 0055-2A3-4-0T 0075-2A3-4-0T
MCF40A'nin parga numarasi (fieldbus yok) 827 443 6 827 444 4
MCF41A'nin parga numarasi (PROFIBUS-DP ile) 827 466 5 827 467 3
|: Sabit yiiklenme 5.5 kW 7.5 kW
Onerilen motor giicii Py
Kare yiiklenme veya sabit 7.5 kW 11 kW
yliklenme, asin yiiksiiz
_——_ Onerilen motor giicii Pyt
Daimi cikis akimi = %125 Iy Ip AC 27.5A AC 36.3 A

(Usebeke = 3 * AC 230 V ve fpyyy = 4 kHz)

Standart tip MCV4_A (VFC/CFC)

0055-2A3-4-00

0075-2A3-4-00

MCV40A'nin par¢ca numarasi (fieldbus yok) 826 925 4 826 926 2
MCV41A'nin par¢ga numarasi (PROFIBUS-DP ile) 826 9459 826 946 7
MCV4_A Teknoloji tipi (VFC/CFC) 0055-2A3-4-0T 0075-2A3-4-0T
MCV40A'nin par¢ca numarasi (fieldbus yok) 827 489 4 827 490 8
MCV41A'nin par¢ga numarasi (PROFIBUS-DP ile) 827 5122 8275130
Calisma sekli VFC Onerilen motor giici — MCF4_A

isletme tiirii CFC (fpyyy = 8 kHz)

Daimi cikis akimi = %100 Iy Ip AC 22 A AC 29 A

Onerilen motor giicii

— MOVIDRIVE®compact sistem el kitabi, Béliim "Projelendirme”

Standart tip MCS4_A (SERVO)

0055-2A3-4-00

0075-2A3-4-00

MCS40A'nin parca numarasi (fieldbus yok) 827 0740 827 0759
MCS41A'nin parga numarasi (PROFIBUS-DP ile) 827 091 0 827 092 9
MCS4_A Teknoloji tipi (SERVO) 0055-2A3-4-0T 0075-2A3-4-0T
MCS40A'nin parca numarasi (fieldbus yok) 827 5351 827 536 X
MCS41A'nin par¢a numarasi (PROFIBUS-DP ile) 827 558 0 827 559 9
Caligma sekli SERVO Onerilen motor giici — MCS4_A

isletme tiirii SERVO (fpyyy = 8 kHz)

Daimi ¢ikis akimi = %100 Iy Ip AC 22 A AC 29 A

Onerilen motor giicii

— MOVIDRIVE®compact sistem el kitabi, Bélim "Projelendirme”

isletme kilavuzu — MOVIDRIVE® compact MCF/MCV/MCS4_A




Teknik bilgiler
MOVIDRIVE® compact MCF/MCV/MCS4_A...-2_3 (AC 230 V cihazlar)

Boyut 3

02572AXX

MOVIDRIVE® compact 0110-203-4-0_ 0150-203-4-0_
GIRIS
Baglanti gerilimi Usebeke | 3XAC200V-% 10 ...3xAC240V + % 10
Sebeke frekansi fsebeke 50 Hz ... 60 Hz + %5
Nominal sebeke akimi Igepeye %100 AC 40 A AC 49 A
(Usebeke =3 X AC 230 Viigin) %125 AC 50 A AC61A
CIKIS
Gériinen gikis giici CN 17.1 KVA 21.5 kVA
(Ugebeke = 3 X AC 230...240 V)
Nominal ¢ikis akimi In AC 42 A AC 54 A
(Usebeke =3 X AC 230 V igin)
Akim siniri Imax Motor ve rejeneratif % 150 Iy, stresi kullanima baghidir

Dahili akim sinirlandirma

Imax = % 0...150 meni (P303 / P313) lizerinden ayarlanabilir

izin verilen minimum fren Rewmin
direng degeri (4Q isletme)

75Q 56Q

Cikig gerilimi Up Maks. Ugepeke
PWM Frekansi fewm Ayarlanabilen degerler: 4/8/12/16 kHz
Devir sayisi arahgi/ na/Any | =5500...0 ... +5500 d/d / 0.2 d/d tim aralik igerisinde
Cozinirlik
GENEL
P\’de gii¢ kaybi Pymax 580 W 720 W
Sogutma havasi gereksinimi 180 m¥h
Agirhk 14.3 kg
Boyutlar GxYxD 200 x 465 x 227 mm

1) Giug verileri fpyyy = 4 kHz igin gegerlidir (VFC-igletme tlrlerinde fabrika ayari).

isletme kilavuzu — MOVIDRIVE® compact MCF/MCV/MCS4_A
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Teknik bilgiler

7 MOVIDRIVE® compact MCF/IMCV/MCS4_A...-2_3 (AC 230 V cihazlar)

Standart tip MCF4_A (VFC)

0110-203-4-00

0150-203-4-00

MCF40A'nin parga numarasi (fieldbus yok) 826 757 X 827 263 8
MCF41A'nin parga numarasi (PROFIBUS-DP ile) 826 858 4 827 266 2
MCF4_A Teknoloji tipi (VFC) 0110-203-4-0T 0150-203-4-0T
MCF40A'nin parga numarasi (fieldbus yok) 827 4452 827 446 0
MCF41A'nin par¢ga numarasi (PROFIBUS-DP ile) 827 468 1 827 469 X
|: Sabit yiiklenme 11 kW 15 kW
Onerilen motor giicii Py
Kare yiiklenme veya sabit 15 kW 22 kW
yliklenme, asin yiiksiiz
_——_ Onerilen motor giicii Pyt
Daimi cikis akimi = %125 Iy Ip AC 525 A AC 67.5A

(Usebeke = 3 * AC 230 V ve fpyyy = 4 kHz)

Standart tip MCV4_A (VFC/CFC)

0110-203-4-00

0150-203-4-00

MCV40A'nin par¢ca numarasi (fieldbus yok) 826 927 0 827 2697
MCV41A'nin par¢ga numarasi (PROFIBUS-DP ile) 826 947 5 827 2727
MCV4_A Teknoloji tipi (VFC/CFC) 0110-203-4-0T 0150-203-4-0T
MCV40A'nin par¢ca numarasi (fieldbus yok) 827 491 6 827 492 4
MCV41A'nin par¢ga numarasi (PROFIBUS-DP ile) 827 514 9 8275157
Calisma sekli VFC Onerilen motor giici — MCF4_A

isletme tiirii CFC (fpyyy = 8 kHz)

Daimi cikis akimi = %100 Iy Ip AC 42 A AC 54 A

Onerilen motor giicii

— MOVIDRIVE®compact sistem el kitabi, B&lim "Projelendirme”

Standart tip MCS4_A (SERVO)

0110-203-4-00

0150-203-4-00

MCS40A'nin parca numarasi (fieldbus yok) 827 076 7 827 3057
MCS41A'nin parca numarasi (PROFIBUS-DP ile) 827 093 7 827 308 1
MCS4_A Teknoloji tipi (SERVO) 0110-203-4-0T 0150-203-4-0T
MCS40A'nin parca numarasi (fieldbus yok) 827 537 8 827 538 6
MCS41A'nin par¢ca numarasi (PROFIBUS-DP ile) 827 560 2 827 5610
Caligma sekli SERVO Onerilen motor giicii — MCS4_A

isletme tiirii SERVO (fpyyy = 8 kHz)

Daimi ¢ikis akimi = %100 Iy Ip AC 42 A AC 54 A

Onerilen motor giicii

— MOVIDRIVE®compact sistem el kitabi, Bélim "Projelendirme”
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Teknik bilgiler ; =
MOVIDRIVE® compact MCF/MCV/MCS4_A...-2_3 (AC 230 V cihazlar)
Hz
Boyut 4
02573AXX

MOVIDRIVE® compact 0220-203-4-0_ 0300-203-4-0_
GiRIS

Baglanti gerilimi Usebeke | 3XAC200V-% 10 ...3 xAC 240V + % 10

Sebeke frekansi fsebeke 50 Hz ... 60 Hz + %5

Nominal sebeke akimi Igepere %100 ACT72A AC 86 A

(Usebeke = 3 X AC 230 V'igin) %125 AC 90 A AC 107 A
CIKIS

Gériinen gikis giicii!) CN 31.8 kVA 37.8 kVA

(Usebeke = 3 x AC 230...240 V)

Nominal ¢ikig akimi In AC 80 A AC 95 A

(Usebeke = 3 X AC 230 V igin)

Akim siniri Imax Motor ve rejeneratif % 150 Iy, siiresi kullanima baglidir

Dahili akim sinirlandirma Imax = % 0...150 meni (P303 / P313) lizerinden ayarlanabilir

izin verilen minimum fren  Rgymin | 3Q

direng degeri (4Q igletme)

Cikig gerilimi Ua Maks. Ugepeke

PWM frekansi fewm Ayarlanabilen degerler: 4/8/12/16 kHz

Devir sayisi araligi/ na/Anp | —5500 ... 0 ... +5500 d/d / 0.2 d/d tum aralik igerisinde

Cozinirlik
GENEL

P\’de giic kaybi Pyvmax 1100 W 1300 W

Sogutma havasi gereksinimi 180 m3/h

Agirlik 26.3 kg

Boyutlar GxYxD 280 x 522 x 227 mm

1) Gug verileri fpywy = 4 kHz igin gegerlidir (VFC-igletme tlrlerinde fabrika ayari).

isletme kilavuzu — MOVIDRIVE® compact MCF/MCV/MCS4_A
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Teknik bilgiler

7 MOVIDRIVE® compact MCF/IMCV/MCS4_A...-2_3 (AC 230 V cihazlar)

Standart tip MCF4_A (VFC) 0220-203-4-00 0300-203-4-00
MCF40A'nin parga numarasi (fieldbus yok) 827 264 6 827 265 4
MCF41A'nin parga numarasi (PROFIBUS-DP ile) 827 267 0 827 268 9
MCF4_A Teknoloji tipi (VFC) 0220-203-4-0T 0300-203-4-0T
MCF40A'nin parga numarasi (fieldbus yok) 827 447 9 827 4487
MCF41A'nin parga numarasi (PROFIBUS-DP ile) 827 470 3 827 4711
|: Sabit yiiklenme 22 kW 30 kW
Onerilen motor giicii Py
Kare yiiklenme veya sabit 30 kW 37 kW
yliklenme, asin yiiksiiz
_——_ Onerilen motor giicii Pyt
Daimi cikis akimi = %125 Iy Ip AC 100 A AC 118 A

(Usebeke = 3 * AC 230 V ve fpyyy = 4 kHz)

Standart tip MCV4_A (VFC/CFC)

0220-203-4-00

0300-203-4-00

MCV40A'nin par¢ca numarasi (fieldbus yok) 827 2700 827 2719
MCV41A'nin par¢ga numarasi (PROFIBUS-DP ile) 827 273 5 827 274 3
MCV4_A Teknoloji tipi (VFC/CFC) 0220-203-4-0T 0300-203-4-0T
MCV40A'nin par¢a numarasi (fieldbus yok) 827 493 2 827 494 0
MCV41A'nin par¢ga numarasi (PROFIBUS-DP ile) 827 516 5 827 517 3
Calhisma sekli VFC Onerilen motor giici — MCF4_A

isletme tiirii CFC (fpyyy = 8 kHz)

Daimi cikis akimi = %100 Iy Ip AC 80 A AC 95 A

Onerilen motor giicii

— MOVIDRIVE®compact sistem el kitabi, B&lim "Projelendirme”

Standart tip MCS4_A (SERVO)

0220-203-4-00

0300-203-4-00

MCS40A'nin parca numarasi (fieldbus yok) 827 306 5 827 307 3
MCS41A'nin par¢a numarasi (PROFIBUS-DP ile) 827 309 X 827 310 3
MCS4_A Teknoloji tipi (SERVO) 0220-203-4-0T 0300-203-4-0T
MCS40A'nin parca numarasi (fieldbus yok) 827 539 4 827 540 8
MCS41A'nin parca numarasi (PROFIBUS-DP ile) 827 562 9 827 563 7
Caligma sekli SERVO Onerilen motor giici — MCS4_A

isletme tiirii SERVO (fpyyy = 8 kHz)

Daimi ¢ikis akimi = %100 Iy Ip AC80A AC 95 A

Onerilen motor giicii

— MOVIDRIVE®compact sistem el kitabi, B6lim "Projelendirme”
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MOVIDRIVE® compact MCF/MCV/MCS elektronik verileri 7

Teknik bilgiler

8.5

MOVIDRIVE® compact

MOVIDRIVE® compact MCF/MCV/MCS elektronik verileri

istenen deger diizenlemesi ve hiz rampalari

MCF/MCV/MCS40A
ve MCV/MCS41A

Analog istenen deger girisli tip

Besleme gerilimi X10:1
Istenen deger girisi icin X10:3
istenen deger girisin1  X10:2/X10:4
(fark girisi)

Al11/Al12 galisma sekli

Cozunarlik

I¢ direng

istenen deger potansiyometresi igin
referans gerilimler

REF1: DC+10V + % 5/~ % 0, I oy = DC 3 mA
REF2: DC-10V + % 0/ —% 5, Ipay = DC 3 mA

Al11/AI12: Gerilim veya akim girisi, S11 ve P11_ile ayarlanabilir, tarama suresi 1 ms

Girig gerilimi: Akim girisi:

n1=DC (0...+10 V) yada DC (-10 V...0...+10 V) | n1 =DC (0...20 mA) ya da (DC 4...20 mA)
12 Bit 11 Bit

R; = 40 kQ (harici gerilim beslemesi) R; =250 Q

R; = 20 kQ (REF1/REF2'den besleme)

MCF/MCV/MCS41A (X10:2 ve X10:4

PROFIBUS-DP arabirimli tip. MCF41A'da analog istenen deger girisi n1 (Al11/Al12)

MCF41A'da etkisiz) bulunmaz, istenen deger sadece PROFIBUS-DP-arabirimi lizerinden girilir.
Protokol tipi PROFIBUS-DP (IEC 61158’e gbre)
Baud hizi 9,6 kBaud ile 12 MBaud arasinda otomatik tanima

Baglanti teknigi

Bus sonlandirma
istasyon adresi
GSD dosyasinin adi
DP-Ident Numarasi

Tum tipler icin gecerlidir

9 pin Sub-D fisi Gzerinden, pin atanmasi IEC 61158’e gore
IEC 61158'e gore A kablo tipi i¢in baglanabilir

0 ... 125, DIP anahtari lzerinden ayarlanabilir
SEW_6002.GSD

60026y (24578 4ec)

istenen deger girisi n2 X10:6
TF-/TH girisi

Cozunarluk

Analog giris DC (0 ... 10 V) ya da istege gore (— P120) TF-/TH girisi
Yanit verme baslangi¢ noktasi Rrp= 2.9 kQ % 10 ile

Dahili istenen degerler

Parametre takimi 1: n11/n12/n13 = -5000...0...+5000 d/d
Parametre seti 2: n21/n22/n23 = -5000...0...+5000 d/d

Devir sayisi rampalarinin zaman
araliklar
An = 3000 d/d'de

1. rampa t11/t21 Yukari: 0.0...2000 s Asagi: 0.0...2000 s
2. rampa t12/t22 Yukari = Asagi: 0.0...2000 s

Stop rampasi t13/t23 Asagr: 0..20 s

acil rampa t14/t24 Asagi: 0..20 s

Motor potansiyometresi t3 Yukari: 0.2..50 s Asagi: 0.2..50 s

isletme kilavuzu — MOVIDRIVE® compact MCF/MCV/MCS4_A
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Teknik bilgiler
7 MOVIDRIVE® compact MCF/MCV/MCS elektronik verileri

MOVIDRIVE® compact

Diger elektronik modiil verileri

Yardimei gerilim gikist)  X10:16 | VO24: Ugyt = DC 24 V, maksimum akim yiiklenebilirligi |z, = DC 200 mA

Harici gerilim beslemesi®) X10:24 VI24: Ujy=DC 24V -% 15/ + % 20, EN 61131-2'ye gore

Dijital girisler X10:9...X10:14 DIg@...DID5: Potansiyelsiz (opto coupler), PLC uyumlu (EN 61131), tarama siiresi 5 ms
I¢ direng Ri=3kQ, Il =10 mA

Sinyal seviyesi

X10:9
X10:10...X10:14

Fonksiyon

DC (+13 V...+30 V) = "1" = Kontak kapali

DC (-3 V...+5 V) = "0" = Kontak aglk EN 61131’e gore

DIgJ: sabit olarak “/Kontrol Unitesi inhibit” atanmistir.
DI@1...DI&5: Segme olanagi — Parametre menisi P60_

Dijital gikislar”  X10:21/X10:19
Sinyal seviyesi

Fonksiyon X10:21

X10:19

DB@@/DOWY2: PLC uyumlu, (EN 61131-2), yanit siiresi 5 ms
"0"=0V "" =424V Dikkat: Harici gerilim uygulanmaz!

DB@@: sabit olarak "/Fren" atanmistir, I,5x = DC 150 mA = 150 mA (kisa devre korumali,
DC 30 V'ye kadar harici akim korumali)

DO@2: Se¢me olanagi — Parametre menusi P62_, I, = DC 50 mA, DC 30 V'ye kadar kisa
devre ve harici akim korumal

Sadece MCF/MCV/MCS40A'da
X10:19

AOD1: — Menu P64_, ¢dzinurlilik 8 Bit, I, = DC 20 mA (kisa devre korumali)

Analog ¢ikis
Roéle gikigi X10:18/20/22 DO@1: Réle kontaklarinin yiklenebilirligi, Uyax = DC 30V, Iax = DC 800 mA
Fonksiyon X10:18 | DO@1-C: Ortak role kontagi
X10:20 | DO@1-NO: normalde agik kontak Sec¢me olanagi — Parametre menUlsi P62_
X10:22 | DO@1-NC: normalde kapali kontak
. . . CAN-Bus, CAN tanimlamasi 2.0, Bélim A ve B’ye gore, aktarim
Systembus (SBus) §]8§ 28]12 ggtz E(')%C teknigi ISO 11898’e gore, maks. 64 katilimci, sonlandirma direnci
’ ’ (120 Q) DIP anahtari GUzerinden devreye alinabilir
Motor enkoderi giri§i1) X15: MCV4_A'da artimsal enkoder MCS4_A'da resolver
MCF4_A'da degil 1zin verilen enkoder tipleri: 2-kutuplu, AC 7 Vg4, 7 kHz
+ sin/cos enkoder AC 1 Vgg
* DC-5-V-TTL enkoder
+ DC-24-V-TTL enkoder
Enkoder beslemesi: DC+24 V, |, = DC 180 mA
Artimsal enkoder ¢ikisi X14: Artimsal enkoder similasyonu ¢ikisi: Harici enkoder girisi (maks 200 kHz):
cikisl veya Sinyal seviyesi, RS422’ye gore: Sadece sinyal seviyesi RS-422’ye gore olan
Harici enkoder girisi") Darbe sayisi X15 gibi: (MCV4_A) veya sabit enkoder
MCF4_A'da degil 1024 darbe/devir (MCS4_A) baglayin!
Enkoder beslemesi: DC+24 V,
Imax = DC180 mA
Referans klemensler X10:8 AGND: Analog sinyaller n1 ve n2 ile X10:1 ve X10:3 klemensleri icin referans sinyal.
X10:17/X10:23 DGND: Dijital sinyaller, sistem bus SBs), enkoder ve resolver igin referans potansiyel
X10:15 | DCOM: X10:9...X10:14 (DI@9...DIg5) dijital girileri igin referans potansiyel.

izin verilen kablo kesiti

Her klemens icin bir damar: 0.20...2.5 mm?2 (AWG 24...12)
Her klemens igin iki damar: 0.20...1 mm? (AWG 24...17)

1) MCF/MCV/MCS40A (fieldbus yok): Bu cihaz DC+24 V gikislar igin (VO24, DB@@, DOG2, dijital gikislar, enkoder beslemesi)
Imax = DC 400 mA degerinde bir akim sunar. Bu deger yeterli degilse, X10:24’a (VI24) bir DC 24 V besleme gerilimi
baglanmalidir. Bu harici DC 24 V gerilim beslemesi 50 W siirekli gii¢ ve 100 W pik gu¢ (1 sn) saglayabilmelidir.

MCF/MCV/MCS41A (PROFIBUS-DP ile): SEW-EURODRIVE tarafindan bu cihazlarin daima DC 24 V ile X10:24 (V124)
klemensi lizerinden beslenmesi 6nerilmektedir. Bu harici DC 24 V gerilim beslemesi 50 W siirekli giic ve 100 W pik glg (1 sn)

saglayabilmelidir.

DC 24 V gikiglar X10:16 (VO24), X10:21 (DBQ@D) ve X10:19 (DOG2) birlikte sadece maksimum |5 = DC 400 mA ile

yuklenilebilir.
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Teknik bilgiler [EVAL J72 8
MOVIDRIVE® compact igin boyut resimleri |7

8.6 MOVIDRIVE® compact igin boyut resimleri
Boyut 1 (0015 ... 0040-5A3 ve 0015 ... 0037-2A3)

~ MCH: 161 R
§ 105 . | MCF/MCVIMCS: 155
< 8 3 L
h
= s g\ﬁﬁ
|§Eﬂ =
one L]
:
| N | I | I | | (83 E g
SEW

82
t
'S

59816AXX

Tdm 6lgller mm
*

Gug ekran klemensi

** Cihaz boyutlari gii¢ klemensleri takil olarak verilmektedir

UYARI

Yeterli derecede sogutmanin saglanabilmesi igin cihaza Usten ve alttan 100'er mm
i mesafe 6ngorilmelidir! Yandan mesafe birakilmasina gerek yoktur, cihazlar yan yana

siralanabilir.
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8 kYA A Teknik bilgiler
7 MOVIDRIVE® compact i¢in boyut resimleri
P| Hz

Boyut 2 (0055 ... 0110-5A3 ve 0055 / 0075-2A3)

MCH: 213 R
) 130 R MCF/MCV/MCS: 207
105 120
—

T h—  Tx_ 1\

]

C 1

] | | | | _—|

300

315

335
@'n\ % N

\ T
B
VNV

|| 6.5
(e ;
59817AXX

Tdm dlgller mm

*  Gug ekran klemensi

UYARI

Yeterli derecede sodutmanin saglanabilmesi igin cihaza Usten ve alttan 100'er mm

i mesafe dngdrulmelidir! Yandan mesafe birakilmasina gerek yoktur, cihazlar yan yana

siralanabilir.

124 Isletme kilavuzu — MOVIDRIVE® compact MCF/MCV/MCS4_A




Teknik bilgiler [£V4 A
MOVIDRIVE® compact igin boyut resimleri |7
P| Hz
Boyut 3 (0150 ... 0300-503 ve 0110 / 0150-203)
MCH: 233 -
200 MCF/MCV/MCS: 227
I AN N
o )
U/
oo
||
| epe [
deop
§ § | | | | — | ||

g p 13
N S

i
Q’)\, ‘érv léfv (érv

(N
L j e e s s g s s s | 0000 O
b -~ -
ANIJIN
7
105 173
59818AXX

TUm olgller mm

UYARI

Yeterli derecede sogutmanin saglanabilmesi igin cihaza Usten ve alttan 100'er mm
o mesafe 6ngorilmelidir! Yandan mesafe birakilmasina gerek yoktur, cihazlar yan yana
1 siralanabilir.
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8 KA f” Teknik bilgiler

7 MOVIDRIVE® compact i¢in boyut resimleri
P| Hz

Boyut 4 (0370 / 0450-503 ve 0220 / 0300-203)

MCH: 233

280 MCF/MCV/MCS: 227

A

522
502

160
59819AXX
Tum olgller mm
UYARI
Yeterli derecede sogutmanin saglanabilmesi igin cihaza Usten ve alttan 100'er mm
i mesafe dngdrulmelidir! Yandan mesafe birakiimasina gerek yoktur, cihazlar yan yana
siralanabilir.
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Teknik bilgiler [EVAL J72 8
MOVIDRIVE® compact igin boyut resimleri |7

P| Hz
Boyut 5 (0550 / 0750-503)
4z a g" é N t
O N ?
T
|
ene [
aoeR
o o
ol B
L] s
D 4
3 F—"’
7
140 160
280 330
59820AXX
Tdm dlgller mm
UYARI
Ustten ve alttan en az 100 mm mesafe éngérilmelidir. Yandan mesafe birakilmasina
o gerek yoktur, cihazlar dogrudan yan yana siralanabilir.
1 Cihazin Ust tarafinda 300 mm’ye kadar yardimci kontaktdr veya sigortalar gibi sicakliga
karsi hassas pargalar monte edilmemelidir.
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9 Alfabetik endeks
A F
Ana cihaz baglantisi Fren direnci BW
Fren direnci BW... / BW...-...-T baglantisi .....29 Kombinasyon ........cccccccccecieiiiiiiiiiiiieieeeee 34
Glg kismi ve fren ...........ccccooiicecieeieenaeee, 28 Fren direnci, baglanti ..............cccccoiein. 18
Kontrol (initesi MCF/MCV/MCS4_A ............. 30 Fren direnglerinin, sok bobinlerinin ve
Artimsal enkoder simiilasyonu filtrelerin secilmesi
Baglayin ........ccccoeeveeeeieiieeeeeeeeeeeeea 50 230 V CINAZIAL ... 36
8 400/500 V cihazlar ............ccccoeeeecvivieeinnannnn. 34
Baglanti G 3
Artimsal enkoder simiilasyonu ..................... 50 GOST-R sertifikas! ......ccccoecvveeeiiiiiieeriiiiieeeee 101
Harici enkoder ...........cccccoiiiiiiiiiiiieie, 48 H
HTL-enkoder .........cccoouueiieeeiiiiieeeeiieeeeeee 46 Harici enkoder
Master-Slave baglantisi ................................ 51 BaGIayin .......cccoovueueiriieeieeeeeee e 48
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USBTTA OPSIYONU ..., 40 Hata belledi ........ccooveveveeeeeeeeeeeeeeceeee e 95
Baglanti biriminin ¢ikartiimasi .......................... 33 Hata ISteSi ...ovvveeeeeiciercccee 96
Boyut resimleri i
Boyut 1 CIRAZ ..o 123 isletme gostergeleri
B 2CINAZ ..o 124
Bzy “: 5 z'_hzz o MC._40A oo 89
. Y ”t y ’,h Z o MC_4TA oo 90
OYUES CINBZ wvvvennssssssvmemsssssssssnns e ISIEtME LED'T VA oo 89, 90
Boyut 5 CIRAZ .........oocvveiiiiiii i 127
c K
CEI " 101 Kapanma yanitlar ...........cccccoooiiiiiiiiiiieeeeee 95
c T,§:re Do i KESHIEE vveeeeeeeeeeeeeee e 18
STICK-0NAYT oo Klemensler, islev aciklanmas|
D MCF/MCV/MCS4 A ...t 31
DBG11B M
Devir kontrolinin devreye alinmasi ............. 60 Master-Slave baglantiSi .............ccccoeeveeveeveceenne. 51
Devreye alma iglemi ............cocovvvvvvrnnn. 58 MiInIMUM DOSIUKIAr ... 16
Devreye alma iglevieri ................................. 56 Montaj KONUMU ......ovreeeeieeeeeeeeeeeeeenn 16
Devreye alma meniisiinin yapisi ................. 57 Montaj UYarilart ..........cccoeeveveeeveeeeeeeceeee e 16
DII degl§lml ................................................... 56 Motor enkoderl
DBG11B'deki ana gostergeler ............................ 91 BAGIAYIN ... 43
Devreye alma Genel montaj uyarilar ................ccccocoo...... 42
Bi/gisayar ve MOVITOOLS ile ........cccoeee.... 62 Motorun ga||§t|r||mas|
Genel uyarllar ............................................... 52 Ana/og istenen deg“er glr/§l __________________________ 63
On hazirliklar ve yardimei malzemeler ......... 54 Manuel Mod .............cccooeeeveeeeeeeireieeeinan, 65
Tus takimi DBGT1Biile ........c.ccooovvveennn. 55 Sabit istenen degerler ...............c.ccocoeeen... 64
Dokunmaya kargl Koruma ..........ccccoeeviiiiiinieeeennn. 27 o
E ONAIIM e 99
Ekranlama ........ccccoeeeiiiiiii 19
Ekranlama klemensi ...........cccccceeiiiiiiniiiiiiieeee, 26
Emniyet uyarilar ... 6
EtiKet oo 10
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Almanya
Genel merkez Bruchsal SEW-EURODRIVE GmbH & Co KG Tel. +49 7251 75-0
Fabrika Ernst-Blickle-Stralle 42 Fax +49 7251 75-1970
Satis D-76646 Bruchsal http://www.sew-eurodrive.de
Posta kutusu sew@sew-eurodrive.de
Postfach 3023 « D-76642 Bruchsal
Service Orta SEW-EURODRIVE GmbH & Co KG Tel. +49 7251 75-1710
Competence Ernst-Blickle-Straf3e 1 Fax +49 7251 75-1711
Center D-76676 Graben-Neudorf sc-mitte@sew-eurodrive.de
Kuzey SEW-EURODRIVE GmbH & Co KG Tel. +49 5137 8798-30
Alte Ricklinger Strale 40-42 Fax +49 5137 8798-55
D-30823 Garbsen (Hannover yakininda) sc-nord@sew-eurodrive.de
Dogu SEW-EURODRIVE GmbH & Co KG Tel. +49 3764 7606-0
Dankritzer Weg 1 Fax +49 3764 7606-30
D-08393 Meerane (Zwickau yakininda) sc-ost@sew-eurodrive.de
Giiney SEW-EURODRIVE GmbH & Co KG Tel. +49 89 909552-10
DomagkstralRe 5 Fax +49 89 909552-50
D-85551 Kirchheim (Munih yakinlarinda) sc-sued@sew-eurodrive.de
Bati SEW-EURODRIVE GmbH & Co KG Tel. +49 2173 8507-30
Siemensstrale 1 Fax +49 2173 8507-55
D-40764 Langenfeld (Disseldorf yakinlarinda)  sc-west@sew-eurodrive.de
Elektronik SEW-EURODRIVE GmbH & Co KG Tel. +49 7251 75-1780
Ernst-Blickle-Stralle 42 Fax +49 7251 75-1769
D-76646 Bruchsal sc-elektronik@sew-eurodrive.de
Siiriicii Servisi Hotline / 24 saat agik +49 180 5 SEWHELP
+49 180 5 7394357
Almanya'daki diger servis istasyonlarinin adresleri istek Gzerine verilebilir.
Fransa
Fabrika Haguenau SEW-USOCOME Tel. +33 3 88 73 67 00
Satis 48-54, route de Soufflenheim Fax +33 3 88 73 66 00
Servis B. P. 20185 http://www.usocome.com
F-67506 Haguenau Cedex sew@usocome.com
Fabrika Forbach SEW-EUROCOME Tel. +33 3 87 29 38 00
Zone Industrielle
Technopole Forbach Sud
B. P. 30269
F-57604 Forbach Cedex
Montaj Bordeaux SEW-USOCOME Tel. +33 5 57 26 39 00
Satig Parc d'activités de Magellan Fax +33 5 57 26 39 09
Servis 62, avenue de Magellan - B. P. 182
F-33607 Pessac Cedex
Lyon SEW-USOCOME Tel. +33 4 72 15 37 00
Parc d'Affaires Roosevelt Fax +334 721537 15
Rue Jacques Tati
F-69120 Vaulx en Velin
Paris SEW-USOCOME Tel. +33 1 64 42 40 80
Zone industrielle Fax +33 1 64 42 40 88
2, rue Denis Papin
F-77390 Verneuil I'Etang
Fransa'daki diger servis istasyonlarinin adresleri istek Uzerine verilebilir.
ABD
Fabrika Giiney Dogu SEW-EURODRIVE INC. Tel. +1 864 439-7537
Montaj Bolgesi 1295 Old Spartanburg Highway Fax Sales +1 864 439-7830
Satig P.O. Box 518 Fax Manufacturing +1 864 439-9948
Servis Lyman, S.C. 29365 Fax Assembly +1 864 439-0566
Fax Confidential/HR +1 864 949-5557
http://www.seweurodrive.com
cslyman@seweurodrive.com
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ABD
Montaj Kuzey Bati SEW-EURODRIVE INC. Tel. +1 856 467-2277
Satis Bolgesi Pureland Ind. Complex Fax +1 856 845-3179
Servis 2107 High Hill Road, P.O. Box 481 csbridgeport@seweurodrive.com
Bridgeport, New Jersey 08014
Orta Bati SEW-EURODRIVE INC. Tel. +1 937 335-0036
Bolgesi 2001 West Main Street Fax +1 937 440-3799
Troy, Ohio 45373 cstroy@seweurodrive.com
Giiney Bati SEW-EURODRIVE INC. Tel. +1 214 330-4824
Bolgesi 3950 Platinum Way Fax +1 214 330-4724
Dallas, Texas 75237 csdallas@seweurodrive.com
Bati Bolgesi SEW-EURODRIVE INC. Tel. +1 510 487-3560
30599 San Antonio St. Fax +1 510 487-6433
Hayward, CA 94544 cshayward@seweurodrive.com
ABD'deki diger servis istasyonlarinin adresleri istek tizerine verilebilir.
Arjantin
Montaj Buenos Aires SEW EURODRIVE ARGENTINA S.A. Tel. +54 3327 4572-84
Satig Centro Industrial Garin, Lote 35 Fax +54 3327 4572-21
Servis Ruta Panamericana Km 37,5 sewar@sew-eurodrive.com.ar
1619 Garin http://www.sew-eurodrive.com.ar
Avustralya
Montaj Melbourne SEW-EURODRIVE PTY. LTD. Tel. +61 3 9933-1000
Satis 27 Beverage Drive Fax +61 3 9933-1003
Servis Tullamarine, Victoria 3043 http://www.sew-eurodrive.com.au
enquires@sew-eurodrive.com.au
Sydney SEW-EURODRIVE PTY. LTD. Tel. +61 2 9725-9900
9, Sleigh Place, Wetherill Park Fax +61 2 9725-9905
New South Wales, 2164 enquires@sew-eurodrive.com.au
Avusturya
Montaj Viyana SEW-EURODRIVE Ges.m.b.H. Tel. +43 1 617 55 00-0
Satis Richard-Strauss-Strasse 24 Fax +43 1 617 55 00-30
Servis A-1230 Wien http://sew-eurodrive.at
sew@sew-eurodrive.at
Belgika
Montaj Briiksel SEW Caron-Vector Tel. +32 10 231-311
Satig Avenue Eiffel 5 Fax +32 10 231-336
Servis B-1300 Wavre http://www.sew-eurodrive.be
info@caron-vector.be
Service Endiistriyel SEW Caron-Vector Tel. +32 84 219-878
Competence rediiktorler Rue de Parc Industriel, 31 Fax +32 84 219-879
Center BE-6900 Marche-en-Famenne http://www.sew-eurodrive.be

service-wallonie@sew-eurodrive.be

Anvers SEW Caron-Vector Tel. +32 3 64 19 333
Glasstraat, 19 Fax +32 3 64 19 336
BE-2170 Merksem http://www.sew-eurodrive.be
service-antwerpen@sew-eurodrive.be
Beyaz Rusya
Satis Minsk SEW-EURODRIVE BY Tel.+375 (17) 298 38 50
RybalkoStr. 26 Fax +375 (17) 29838 50
BY-220033 Minsk sales@sew.by
Brezilya
Fabrika Sao Paulo SEW-EURODRIVE Brasil Ltda. Tel. +55 11 2489-9133
Satis Avenida Amancio Gaiolli, 152 - Rodovia Fax +55 11 2480-3328
Servis Presidente Dutra Km 208 http://www.sew-eurodrive.com.br

Guarulhos - 07251-250 - SP
SAT - SEW ATENDE - 0800 7700496

sew@sew.com.br

Brezilya'daki diger servis istasyonlarinin adresleri istek tzerine verilebilir.
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Bulgaristan
Satis Sofya BEVER-DRIVE GmbH Tel. +359 2 9151160
Bogdanovetz Str.1 Fax +359 2 9151166
BG-1606 Sofia bever@fastbg.net
Cezayir
Satig Cezayir Réducom Tel. +213 21 8222-84
16, rue des Fréres Zaghnoun Fax +213 21 8222-84
Bellevue El-Harrach reducom_sew@yahoo.fr
16200 Alger
Cek Cumbhuriyeti
Satis Prag SEW-EURODRIVE CZ S.R.O. Tel. +420 255 709 601
Business Centrum Praha Fax +420 220 121 237
Luzna 591 http://www.sew-eurodrive.cz
CZ-16000 Praha 6 - Vokovice sew@sew-eurodrive.cz
Cin
Fabrika Tianjin SEW-EURODRIVE (Tianjin) Co., Ltd. Tel. +86 22 25322612
Montaj No. 46, 7th Avenue, TEDA Fax +86 22 25322611
Satig Tianjin 300457 info@sew-eurodrive.cn
Servis http://www.sew-eurodrive.cn
Montaj Suzhou SEW-EURODRIVE (Suzhou) Co., Ltd. Tel. +86 512 62581781
Satig 333, Suhong Middle Road Fax +86 512 62581783
Servis Suzhou Industrial Park suzhou@sew-eurodrive.cn
Jiangsu Province, 215021
Guangzhou SEW-EURODRIVE (Guangzhou) Co., Ltd. Tel. +86 20 82267890
No. 9, JunDa Road Fax +86 20 82267891
East Section of GETDD guangzhou@sew-eurodrive.cn
Guangzhou 510530
Shenyang SEW-EURODRIVE (Shenyang) Co., Ltd. Tel. +86 24 25382538
10A-2, 6th Road Fax +86 24 25382580
Shenyang Economic Technological shenyang@sew-eurodrive.cn
Development Area
Shenyang, 110141
Wuhan SEW-EURODRIVE (Wuhan) Co., Ltd. Tel. +86 27 84478398
10A-2, 6th Road Fax +86 27 84478388
No. 59, the 4th Quanli Road, WEDA
430056 Wuhan
Cin’deki diger servis istasyonlarinin adresleri istek tizerine verilebilir.
Danimarka
Montaj Kopenhag SEW-EURODRIVEA/S Tel. +45 43 9585-00
Satig Geminivej 28-30 Fax +45 43 9585-09
Servis DK-2670 Greve http://www.sew-eurodrive.dk
sew@sew-eurodrive.dk
Estonya
Satig Tallin ALAS-KUUL AS Tel. +372 6593230
Reti tee 4 Fax +372 6593231
EE-75301 Peetri killa, Rae vald, Harjumaa veiko.soots@alas-kuul.ee
Fas
Satis Casablanca Afit Tel. +212 22618372
5, rue Emir Abdelkader Fax +212 22618351
MA 20300 Casablanca ali.alami@premium.net.ma
Fildisi Kiyisi
Satis Abidjan SICA Tel. +225 2579-44
Ste industrielle et commerciale pour I'Afrique Fax +225 2584-36
165, Bld de Marseille
B.P. 2323, Abidjan 08
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Finlandiya
Montaj Lahti SEW-EURODRIVE OY Tel. +358 201 589-300
Satis Vesimaentie 4 Fax +358 3 780-6211
Servis FIN-15860 Hollola 2 sew@sew.fi
http://www.sew-eurodrive.fi
Fabrika Karkkila SEW Industrial Gears Oy Tel. +358 201 589-300
Montaj Valurinkatu 6, PL 8 Fax +358 201 589-310
Servis F1-03600 Kakkila, 03601 Karkkila sew@sew.fi
http://www.sew-eurodrive fi
Gabon
Satig Libreville ESG Electro Services Gabun Tel. +241 7340-11
Feu Rouge Lalala Fax +241 7340-12
1889 Libreville
Gabun
Giiney Afrika
Montaj Johannesburg SEW-EURODRIVE (PROPRIETARY) LIMITED  Tel. +27 11 248-7000
Satis Eurodrive House Fax +27 11 494-3104
Servis Cnr. Adcock Ingram and Aerodrome Roads http://www.sew.co.za
Aeroton Ext. 2 info@sew.co.za
Johannesburg 2013
P.O.Box 90004
Bertsham 2013
Cape Town SEW-EURODRIVE (PROPRIETARY) LIMITED  Tel. +27 21 552-9820
Rainbow Park Fax +27 21 552-9830
Cnr. Racecourse & Omuramba Road Telex 576 062
Montague Gardens cfoster@sew.co.za
Cape Town
P.O.Box 36556
Chempet 7442
Cape Town
Durban SEW-EURODRIVE (PROPRIETARY) LIMITED  Tel. +27 31 700-3451
2 Monaco Place Fax +27 31 700-3847
Pinetown cdejager@sew.co.za
Durban
P.O. Box 10433, Ashwood 3605
Hindistan
Montaj Vadodara SEW-EURODRIVE India Private Limited Tel.+91 265 2831086
Satis Plot No. 4, GIDC Fax +91 265 2831087
Servis PORRamangamdi * Vadodara - 391 243 http://www.seweurodriveindia.com
Gujarat sales@seweurodriveindia.com
subodh.ladwa@seweurodriveindia.com
Montaj Chennai SEW-EURODRIVE India Private Limited Tel.+91 44 37188888
Satig Plot No. K3/1, Sipcot Industrial Park Phasell Fax +91 44 37188811
Servis Mambakkam Village c.v.shivkumar@seweurodriveindia.com
Sriperumbudur- 602105
Kancheepuram Dist, Tamil Nadu
Hollanda
Montaj Rotterdam VECTOR Aandrijftechniek B.V. Tel. +31 10 4463-700
Satig Industrieweg 175 Fax +31 10 4155-552
Servis NL-3044 AS Rotterdam http://www.vector.nu
Postbus 10085 info@vector.nu
NL-3004 AB Rotterdam
Hong Kong
Montaj Hong Kong SEW-EURODRIVE LTD. Tel. +852 36902200
Satig Unit No. 801-806, 8th Floor Fax +852 36902211
Servis Hong Leong Industrial Complex contact@sew-eurodrive.hk
No. 4, Wang Kwong Road
Kowloon, Hong Kong
Hirvatistan
Satis Zagreb KOMPEKS d. o. o. Tel. +385 1 4613-158
Servis PIT Erdody 4 |1 Fax +385 1 4613-158

HR 10 000 Zagreb

kompeks@inet.hr
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ingiltere
Montaj Normanton SEW-EURODRIVE Ltd. Tel. +44 1924 893-855
Satis Beckbridge Industrial Estate Fax +44 1924 893-702
Servis P.O. Box No.1 http://www.sew-eurodrive.co.uk
GB-Normanton, West- Yorkshire WF6 1QR info@sew-eurodrive.co.uk
irlanda
Satig Dublin Alperton Engineering Ltd. Tel. +353 1 830-6277
Servis 48 Moyle Road Fax +353 1 830-6458
Dublin Industrial Estate info@alperton.ie
Glasnevin, Dublin 11 http://www.alperton.ie
ispanya
Montaj Bilbao SEW-EURODRIVE ESPANA, S.L. Tel. +34 94 43184-70
Satis Parque Tecnoldgico, Edificio, 302 Fax +34 94 43184-71
Servis E-48170 Zamudio (Vizcaya) http://www.sew-eurodrive.es
sew.spain@sew-eurodrive.es
israil
Satis Tel-Aviv Liraz Handasa Ltd. Tel. 4972 3 5599511
Ahofer Str 34B / 228 Fax +972 3 5599512
58858 Holon http://www.liraz-handasa.co.il
office@liraz-handasa.co.il
isveg
Montaj Jonkoping SEW-EURODRIVE AB Tel. +46 36 3442 00
Satis Gnejsvagen 6-8 Fax +46 36 3442 80
Servis S-55303 Jonkoping http://www.sew-eurodrive.se
Box 3100 S-55003 J6nkoping jonkoping@sew.se
isvigre
Montaj Basel Alfred Imhof A.G. Tel. +41 61 417 1717
Satis Jurastrasse 10 Fax +41 61 417 1700
Servis CH-4142 Miinchenstein bei Basel http://www.imhof-sew.ch
info@imhof-sew.ch
italya
Montaj Milano SEW-EURODRIVE di R. Blickle & Co.s.a.s. Tel. +39 02 96 9801
Satis Via Bernini,14 Fax +39 02 96 799781
Servis 1-20020 Solaro (Milano) http://www.sew-eurodrive.it
sewit@sew-eurodrive.it
Japonya
Montaj Ilwata SEW-EURODRIVE JAPAN CO., LTD Tel. +81 538 373811
Satis 250-1, Shimoman-no, Fax +81 538 373814
Servis Iwata http://www.sew-eurodrive.co.jp
Shizuoka 438-0818 sewjapan@sew-eurodrive.co.jp
Kamerun
Satig Douala Electro-Services Tel. +237 33 431137
Rue Drouot Akwa Fax +237 33 431137
B.P. 2024
Douala
Kanada
Montaj Toronto SEW-EURODRIVE CO. OF CANADA LTD. Tel. +1 905 791-1553
Satig 210 Walker Drive Fax +1 905 791-2999
Servis Bramalea, Ontario L6T3W1 http://www.sew-eurodrive.ca
marketing@sew-eurodrive.ca
Vancouver SEW-EURODRIVE CO. OF CANADA LTD. Tel. +1 604 946-5535
7188 Honeyman Street Fax +1 604 946-2513
Delta. B.C. V4G 1 E2 marketing@sew-eurodrive.ca
Montreal SEW-EURODRIVE CO. OF CANADA LTD. Tel. +1 514 367-1124
2555 Rue Leger Fax +1 514 367-3677
LaSalle, Quebec H8N 2V9 marketing@sew-eurodrive.ca
Kanada'daki diger servis istasyonlarinin adresleri istek Uzerine verilebilir.
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Kolombiya
Montaj Bogota SEW-EURODRIVE COLOMBIA LTDA. Tel. +57 1 54750-50
Satig Calle 22 No. 132-60 Fax +57 1 54750-44
Servis Bodega 6, Manzana B http://www.sew-eurodrive.com.co
Santafé de Bogota sewcol@sew-eurodrive.com.co
Kore
Montaj Ansan-City SEW-EURODRIVE KOREA CO., LTD. Tel. +82 31 492-8051
Satis B 601-4, Banweol Industrial Estate Fax +82 31 492-8056
Servis 1048-4, Shingil-Dong http://www.sew-korea.co.kr
Ansan 425-120 master@sew-korea.co.kr
Busan SEW-EURODRIVE KOREA Co., Ltd. Tel. +82 51 832-0204
No. 1720 - 11, Songjeong - dong Fax +82 51 832-0230
Gangseo-ku master@sew-korea.co.kr
Busan 618-270
Letonya
Satig Riga SIA Alas-Kuul Tel. +371 7139253
Katlakalna 11C Fax +371 7139386
LV-1073 Riga http://www.alas-kuul.com
info@alas-kuul.com
Litvanya
Satig Alytus UAB Irseva Tel. +370 315 79204
Naujoji 19 Fax +370 315 56175
LT-62175 Alytus info@irseva.lt
http://www.sew-eurodrive.|t
Liibnan
Satis Beyrut Gabriel Acar & Fils sarl Tel. +961 1 4947-86
B. P. 80484 +961 1 4982-72
Bourj Hammoud, Beirut +961 3 2745-39
Fax +961 1 4949-71
ssacar@inco.com.lb
Liiksemburg
Montaj Briiksel CARON-VECTOR S.A. Tel. +32 10 231-311
Satis Avenue Eiffel 5 Fax +32 10 231-336
Servis B-1300 Wavre http://www.sew-eurodrive.lu
info@caron-vector.be
Macaristan
Satis Budapeste SEW-EURODRIVE Kft. Tel. +36 1 437 06-58
Servis H-1037 Budapest Fax +36 1 437 06-50
Kunigunda u. 18 office@sew-eurodrive.hu
Malezya
Montaj Johore SEW-EURODRIVE SDN BHD Tel. +60 7 3549409
Satis No. 95, Jalan Seroja 39, Taman Johor Jaya Fax +60 7 3541404
Servis 81000 Johor Bahru, Johor sales@sew-eurodrive.com.my
West Malaysia
Meksika
Montaj Quéretaro SEW-EURODRIVE MEXICO SA DE CV Tel. +52 442 1030-300
Satis SEM-981118-M93 Fax +52 442 1030-301
Servis Tequisquiapan No. 102 http://www.sew-eurodrive.com.mx
Parque Industrial Quéretaro scmexico@seweurodrive.com.mx
C.P. 76220
Quéretaro, México
Misir
Satis Kahire Copam Egypt Tel. +20 2 22566-299 + 1 23143088
Servis for Engineering & Agencies Fax +20 2 22594-757

33 El Hegaz ST, Heliopolis, Cairo

http://www.copam-egypt.com/
copam@datum.com.eg

Isletme kilavuzu — MOVIDRIVE® compact MCF/MCV/MCS4_A

135



1

Adres listesi

Norveg
Montaj Moss SEW-EURODRIVE A/S Tel. +47 69 24 10 20
Satis Solgaard skog 71 Fax +47 69 24 10 40
Servis N-1599 Moss http://www.sew-eurodrive.no
sew@sew-eurodrive.no
Peru
Montaj Lima SEW DEL PERU MOTORES REDUCTORES Tel. +51 1 3495280
Satis S.AC. Fax +51 1 3493002
Servis Los Calderos, 120-124 http://www.sew-eurodrive.com.pe
Urbanizacion Industrial Vulcano, ATE, Lima sewperu@sew-eurodrive.com.pe
Polonya
Montaj todz SEW-EURODRIVE Polska Sp.z.0.0. Tel. +48 42 676 53 00
Satis ul. Techniczna 5 Fax +48 42 676 53 49
Servis PL-92-518 £6dz http://lwww.sew-eurodrive.pl
sew@sew-eurodrive.pl
24 saat servis Tel. +48 602 739 739
(+48 602 SEW SEW)
sewis@sew-eurodrive.pl
Portekiz
Montaj Coimbra SEW-EURODRIVE, LDA. Tel. +351 231 20 9670
Satig Apartado 15 Fax +351 231 20 3685
Servis P-3050-901 Mealhada http://www.sew-eurodrive.pt
infosew@sew-eurodrive.pt
Romanya
Satig Biikres Sialco Trading SRL Tel. +40 21 230-1328
Servis str. Madrid nr.4 Fax +40 21 230-7170
011785 Bucuresti sialco@sialco.ro
Rusya
Montaj St. Petersburg ZAO SEW-EURODRIVE Tel. +7 812 3332522 +7 812 5357142
Satig P.O. Box 36 Fax +7 812 3332523
Servis 195220 St. Petersburg Russia http://www.sew-eurodrive.ru
sew@sew-eurodrive.ru
Senegal
Satis Dakar SENEMECA Tel. +221 338 494 770
Mécanique Générale Fax +221 338 494 771
Km 8, Route de Rufisque senemeca@sentoo.sn
B.P. 3251, Dakar
Singapur
Montaj Singapore SEW-EURODRIVE PTE. LTD. Tel. +65 68621701
Satis No 9, Tuas Drive 2 Fax +65 68612827
Servis Jurong Industrial Estate http://www.sew-eurodrive.com.sg
Singapore 638644 sewsingapore@sew-eurodrive.com
Slovakya
Satig Bratislava SEW-Eurodrive SK s.r.o. Tel. +421 2 33595 202
Rybni¢na 40 Fax +421 2 33595 200
SK-831 06 Bratislava sew@sew-eurodrive.sk
http://www.sew-eurodrive.sk
Zilina SEW-Eurodrive SK s.r.o. Tel. +421 41 700 2513
Industry Park - PChZ Fax +421 41 700 2514
ulica M.R.Sgefénika 71 sew@sew-eurodrive.sk
SK-010 01 Zilina
Banska Bystrica SEW-Eurodrive SK s.r.o. Tel. +421 48 414 6564
Rudlovska cesta 85 Fax +421 48 414 6566
SK-974 11 Banska Bystrica sew@sew-eurodrive.sk
Kosice SEW-Eurodrive SK s.r.o. Tel. +421 55 671 2245
Slovenska ulica 26 Fax +421 55 671 2254
SK-040 01 Kosice sew@sew-eurodrive.sk
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Slovenya
Satig Celje Pakman - Pogonska Tehnika d.o.o. Tel. +386 3 490 83-20
Servis Ul. XIV. divizije 14 Fax +386 3 490 83-21
SLO - 3000 Celje pakman@siol.net
Sirbistan
Satig Belgrad DIPAR d.o.o. Tel. +381 11 347 3244/
Ustanicka 128a +381 11 288 0393
PC KosSum, 1V floor Fax +381 11 347 1337
SCG-11000 Beograd office@dipar.co.yu
Sile
Montaj Santiago de SEW-EURODRIVE CHILE LTDA. Tel. +56 2 75770-00
Satis Chile Las Encinas 1295 Fax +56 2 75770-01
Servis Parque Industrial Valle Grande http://www.sew-eurodrive.cl
LAMPA ventas@sew-eurodrive.cl
RCH-Santiago de Chile
Posta kutusu
Casilla 23 Correo Quilicura - Santiago - Chile
Tayland
Montaj Chonburi SEW-EURODRIVE (Thailand) Ltd. Tel. +66 38 454281
Satig 700/456, Moo.7, Donhuaroh Fax +66 38 454288
Servis Muang sewthailand@sew-eurodrive.com
Chonburi 20000
Tunus
Satig Tunus T. M.S. Technic Marketing Service Tel. +216 71 4340-64 + 71 4320-29
Zone Industrielle Mghira 2 Fax +216 71 4329-76
Lot No. 39 tms@tms.com.tn
2082 Fouchana
Turkiye
Montaj istanbul-Merkez SEW-EURODRIVE Tel. +90 216 4419164, 3838014,
Satis Hareket Sistemleri San. ve Tic. Ltd. Sti. 3738015
Servis Bagdat Cad. Koruma Cikmazi No. 3 Fax +90 216 3055867
TR-34846 Maltepe ISTANBUL http://www.sew-eurodrive.com.tr
sew@sew-eurodrive.com.tr
Ukrayna
Satis Dnepropetrovsk SEW-EURODRIVE Tel. +380 56 370 3211
Servis Str. Rabochaja 23-B, Office 409 Fax +380 56 372 2078
49008 Dnepropetrovsk http://www.sew-eurodrive.ua
sew@sew-eurodrive.ua
Venezuela
Montaj Valencia SEW-EURODRIVE Venezuela S.A. Tel. +58 241 832-9804
Satis Av. Norte Sur No. 3, Galpon 84-319 Fax +58 241 838-6275
Servis Zona Industrial Municipal Norte http://www.sew-eurodrive.com.ve
Valencia, Estado Carabobo ventas@sew-eurodrive.com.ve
sewfinanzas@cantv.net
Yeni Zelanda
Montaj Auckland SEW-EURODRIVE NEW ZEALAND LTD. Tel. +64 9 2745627
Satis P.O. Box 58-428 Fax +64 9 2740165
Servis 82 Greenmount drive http://www.sew-eurodrive.co.nz
East Tamaki Auckland sales@sew-eurodrive.co.nz
Christchurch SEW-EURODRIVE NEW ZEALAND LTD. Tel. +64 3 384-6251
10 Settlers Crescent, Ferrymead Fax +64 3 384-6455
Christchurch sales@sew-eurodrive.co.nz
Yunanistan
Satig Atina Christ. Boznos & Son S.A. Tel. +30 2 1042 251-34
Servis 12, Mavromichali Street Fax +30 2 1042 251-59

P.O. Box 80136, GR-18545 Piraeus

http://www.boznos.gr
info@boznos.gr
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Reduktorli Motorlar \ Elektronik Hiz Kontrol Cihazlari \ Siriici Otomasyon \ Servis

Dunya nasil hareket ettirilir?

Hizli disiinen

ve sizinle Tlm diinyada Calisma kapasitenizi
birlikte gelecegi size daima yakin otomatik olarak
sekillendiren olan bir servis gelistiren surtcller ve
insanlarla. agi ile. kontrol Uniteleri ile.
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Her yerde. Buglinden yarin
Hizl ve inandirici icin ¢ozlmler
¢bzumler icin global sunan yenilikgi
bir goriinlsle. fikirlerle.

Gilnlmizin en
Onemli endUstri
dallarinda kapsamli
bir bilgi birikimi ile.

24 saat bilgi ve
yazilim erigimi
sunan bir internet
hizmeti ile.
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Ginlik calismalari

kolaylastiran ylksek
standartlarda, 6diin
vermeyen bir kalite ile.
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SEW-EURODRIVE GmbH & Co KG

P.O. Box 3023 - D-76642 Bruchsal / Germany
Phone +49 7251 75-0 - Fax +49 7251 75-1970
sew@sew-eurodrive.com
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