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inleitung
ie Firmengruppe SEW-EURODRIVE

1 Einleitung
1.1 Die Firmengruppe SEW-EURODRIVE

Weltweite Prasenz

Driving the world - mit innovativen Antriebslésungen fur alle Branchen und fur jede An-
wendung. Produkte und Systeme von SEW-EURODRIVE finden berall ihren Einsatz -
weltweit. Ob in der Automobil-, Baustoff-, Nahrungs- und Genussmittel oder metallver-
arbeitenden Industrie - die Entscheidung fir Antriebstechnik ,made by SEW-
EURODRIVE® bedeutet Sicherheit fur Funktion und Investition.

Wir sind nicht nur in allen wichtigen Branchen unserer Zeit vertreten, wir zeigen auch
globale Prasenz: mit elf Fertigungswerken und 58 Montagewerken in 44 Landern und
mit unserem Service, den wir als integrative Dienstleistung verstehen und unseren Qua-
litatsanspruch adaquat fortsetzt.

Immer den richtigen Antrieb

Der richtige Partner

Das Baukastensystem von SEW-EURODRIVE bietet mit seiner millionenfachen Vari-
anz die beste Voraussetzung, den passenden Antrieb zu finden und ihn optimal zu plat-
zieren: individuell nach erforderlichen Drehzahl- und Drehmomentbereich, den Platz-
verhaltnissen und den Umgebungsbedingungen. Getriebe und Getriebemotoren mit
einer unubertroffen feinen Abstufung der Leistungsbereiche und damit besten wirt-
schaftlichen Voraussetzungen fir Ihre Antriebsaufgabe.

In den elektronischen Komponenten Frequenzumrichter MOVITRAC®, Antriebsumrich-
ter MOVIDRIVE® und Mehrachs-Servoverstarker MOVIAXIS® finden die Getriebemoto-
ren eine Erganzung, die sich optimal in das Systemangebot von SEW-EURODRIVE ein-
fugt. Wie bei der Mechanik erfolgt die Entwicklung, Produktion und Montage komplett
bei SEW-EURODRIVE. Kombiniert mit der Antriebselektronik erreichen unsere Antrie-
be maximale Flexibilitat.

Produkte aus dem Servo-Antriebssystem, wie beispielsweise spielarme Servogetriebe,
kompakte Servomotoren oder Mehrachs-Servoverstarker MOVIAXIS® sorgen fir Prazi-
sion und Dynamik. Von Ein- oder Mehrachsapplikationen bis hin zu synchronisierten
Prozessablaufen - Servo-Antriebssysteme von SEW-EURODRIVE sorgen fir eine fle-
xibel und individuelle Realisierung der Anwendungen.

Fir dkonomische, dezentrale Installationen bietet SEW-EURODRIVE Komponenten
aus dem Dezentralen-Antriebssystem, wie beispielsweise MOVIMOT® - den Getriebe-
motor mit integriertem Frequenzumrichter oder MOVI-SWITCH® - den Getriebemotor
mit integrierter Schalt- und Schutzfunktion. Und mit den eigens entwickelten Hybridka-
beln realisiert SEW-EURODRIVE unabhangig von Anlagenphilosophie oder Anlagen-
umfang wirtschaftlich funktionale Lésungen. Die neuesten Entwicklungen von SEW-
EURODRIVE: MOVITRANS® - Systemkomponenten fiir die kontaktlose Energieliber-
tragung, MOVIPRO® - die dezentrale Antriebssteuerung und MOVIFIT® - die neue de-
zentrale Intelligenz.

Kraft, Qualitdt und Robustheit vereint in einem Serienprodukt: bei SEW-EURODRIVE
realisieren Industriegetriebe mit groBen Drehmomenten die ganz gro3en Bewegungen.
Auch hier sorgt das Baukastenprinzip fur die optimale Adaption der Industriegetriebe an
die verschiedenste Einsatzbedingungen.

Die weltweite Prasenz, das umfangreiche Produktprogramm und das breite Dienstleis-
tungsspektrum machen SEW-EURODRIVE zum idealen Partner des Maschinen- und
Anlagenbaus bei der LOsung anspruchsvoller Antriebsaufgaben - fir alle Branchen und
Anwendungen.
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1.2

Produkte und Systeme von SEW-EURODRIVE

Die Produkte und Systeme der SEW-EURODRIVE werden in 4 Produktgruppen einge-
teilt. Diese 4 Produktgruppen sind:

1.

Getriebemotoren und Frequenzumrichter

2. Servo-Antriebssysteme
3. Dezentrale Antriebssysteme
4

Industriegetriebe

Produkte und Systeme, die Ubergreifend in mehreren Gruppen Anwendung finden, wer-
den in einer separaten Gruppe "Produktgruppentbergreifende Produkte und Systeme"
zusammengefasst. Die folgenden Tabellen zeigen Ihnen, welche Produkte und Syste-
me Sie in den jeweiligen Produktgruppen finden:

Getriebe / Getriebemotoren

1. Getriebemotoren und Frequenzumrichter

Motoren

Frequenzumrichter

Stirnradgetriebe / Stirnradge-
triebemotoren

Flachgetriebe / Flachgetrie-
bemotoren

Kegelradgetriebe / Kegelrad-
getriebemotoren
Schneckengetriebe / Schne-
ckengetriebemotoren
Spiroplan®-Winkelgetriebe-
motoren

Antriebe fir Elektrohénge-
bahnen
Getriebe-Drehfeldmagnete
Polumschaltbare Getriebe-
motoren

Verstellgetriebe / Verstellge-
triebemotoren
Aseptic-Getriebemotoren
ATEX-konforme Getriebe /
Getriebemotoren
ATEX-konforme Verstellge-
triebe / Verstellgetriebemoto-
ren

2. Servo-Antriebssysteme

Servogetriebe / Servo-Getriebe-
motoren

Asynchrone Drehstrommoto-
ren / Drehstrom-Bremsmoto-
ren

Polumschaltbare Drehstrom-
motoren / Drehstrom-Brems-
motoren
Energiesparmotoren
Explosionsgeschutzte Dreh-
strommotoren / Drehstrom-
Bremsmotoren
Drehfeldmagnete
Einphasenmotoren / Einpha-
sen-Bremsmotoren
Asynchrone Linearmotoren

Servomotoren

Frequenzumrichter
MOVITRAC®
Antriebsumrichter
MOVIDRIVE®

Steuerungs-, Technologie-
und Kommunikationsoptionen
fir Umrichter

Servo-Antriebsumrichter / Ser-
voverstarker

Spielarme Servo-Planetenge-
triebe / Planetengetriebemo-
toren

Spielarme Servo-Kegelradge-
triebe / Kegelradgetriebemo-
toren

R-,F-,K-,S-,W-Getriebe/
Getriebemotoren
Explosionsgeschltzte Servo-
getriebe / Servo-Getriebemo-
toren

Asynchrone Servomotoren /
Servo-Bremsmotoren
Synchrone Servomotoren /
Servo-Bremsmotoren
Explosionsgeschitzte Servo-
motoren / Servo-Bremsmoto-
ren

Synchrone Linearmotoren

Servo-Antriebsumrichter
MOVIDRIVE®
Mehrachs-Servoverstarker
MOVIAXIS®

Steuerungs-, Technologie-
und Kommunikationsoptionen
fur Servo-Antriebsumrichter
und Servoverstarker
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3. Dezentrale Antriebssysteme
Dezentrale Antriebe Kommunikation und Kontaktlose Energietibertra-
Installation gung
+  MOVIMOT®-Getriebemoto- | +  Feldbus-Schnittstellen + MOVITRANS®-System
ren mit integriertem Frequen-  «  Feldverteiler fur die dezent- — Stationare Komponenten
zumrichter rale Installation zur Energieeinspeisung
«  MOVIMOT®-Motoren/Brems- |« MOVIFIT®-Produktfamilie — Mobile Komponenten zur
motoren mit integriertem Fre- —  MOVIFIT®-MC zur Energieaufnahme
quenzumrichter Ansteuerung von — Linienleiter und Installati-
+  MOVI-SWITCH®-Getriebe- MOVIMOT™-Antrieben onsmaterial
motoren mit integrierter - MOVIFIT®-SC mit inte-
Schalt- und Schutzfunktion griertem elektronischen
«  MOVI-SWITCH®- Motorschalter
Motoren/Bremsmotoren mit —  MOVIFIT®-FC mit inte-
integrierter Schalt- und griertem Frequenzum-
Schutzfunktion richter
+ Explosionsgeschitzte
MOVIMOT™- und MOVI-
SWITCH®-Getriebemotoren

4. Industriegetriebe

Stirnradgetriebe
Kegelstirnradgetriebe
Planetengetriebe

Produktgruppeniibergreifende Produkte und Systeme

* Bedien-Terminals
- Antriebnahes Steuerungssystem MOVI-PLC®

Erganzend zu den Produkten und Systemen bietet Ihnen SEW-EURODRIVE ein um-
fangreiches Programm an Dienstleistungen an. Diese sind beispielsweise:

» Technische Beratung

* Anwender-Software

» Seminare und Schulungen

» Umfassende technische Dokumentation
» Weltweiter Kundendienst und Service

Besuchen Sie uns auf unserer Homepage:

— www.sew-eurodrive.com
Eine Vielzahl an Informationen und Dienstleistungen erwartet Sie dort.

Katalog — Synchrone Servo-Getriebemotoren




Einleitun
Weiterfuhrende Dokumentatio

1.3  Weiterfiihrende Dokumentation

Inhalt dieser Druckschrift
Der Katalog "Synchrone Servo-Getriebemotoren" beschreibt ausfihrlich folgende Pro-
duktgruppen von SEW-EURODRIVE:

+ Die Kombination der synchronen Servomotoren DS, CM und CMP mit

* R-, F-, K-, S-, W-Getrieben
* BS.F-Getrieben
* PS.F-Getrieben
* PS.C-Getrieben

Inhalt dieser Beschreibungen sind:

* Produktbeschreibungen

» Typenubersichten

* Projektierungshinweise

» Darstellung der Bauformen

» Erlauterungen zu den Bestellangaben

* Kombinationsubersichten und technische Daten
+ MalRblatter

Angaben zu den Optionen der Motoren finden Sie im Katalog / Preiskatalog "Drehstrom-
motoren".

Angaben zu den Optionen der Getriebe sowie Angaben zu den Adaptern finden Sie im
Katalog / Preiskatalog "Getriebe".

Weiterfiihrende Dokumentation
Erganzend zu dem vorliegenden Katalog "Synchrone Servo-Getriebemotoren” erhalten
Sie von SEW-EURODRIVE folgende Preiskataloge und Kataloge:

* Drehstrommotoren
+ Getriebekatalog

Diese Preiskataloge und Kataloge bieten lhnen folgende Informationen:
* Produktbeschreibungen

» Technische Daten und Umrichterzuordnungen

» Wichtige Hinweise zu den Tabellen und Mafblattern

» Darstellung der Ausfuhrungsarten

» Auswahltabellen

+ Malblatter

» Technische Daten

* Hinweise zum Adapteranbau

1.4 Urheberrechtsvermerk

Copyright © 2008 — Alle Rechte vorbehalten.

Jegliche, auch auszugsweise Vervielfaltigung, Bearbeitung, Verbreitung und sonstige
Verwertung verboten.
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Produktbeschreibung der Getriebe und Getriebemotoren
Allgemeine Hinweise

2 Produktbeschreibung der Getriebe und Getriebemotoren
2.1  Allgemeine Hinweise

Lackierung

Gewichtsangaben

Bremsmotoren

Die Getriebe, synchronen Servomotoren und Servo-Getriebemotoren von SEW-EURO-
DRIVE werden folgendermal3en lackiert:

Typ Lackierung nach DIN 1843
Synchroner Getriebemotor mit BS.F../PS.F../..PS.C.. schwarz RAL 9005
Synchroner Getriebemotor mit R-, F-, K-, S-, W-Getriebe blau-grau RAL7031

Auf Wunsch sind Sonderlackierungen moglich.

Bitte beachten Sie, dass alle Gewichtsangaben der Getriebe und Getriebemotoren in
den Katalogen ohne Schmierstoff gelten. Die Gewichte variieren je nach Getriebeaus-
fuhrung und Getriebegrofie. Die Schmierstoff-Fillung ist abhangig von der Bauform, so
dass keine allgemein gliltige Angabe gemacht werden kann. Richtwerte flr die Schmier-
stoff-Fillmengen in Abhangigkeit von der Bauform finden Sie im Getriebekatalog. Die
genaue Gewichtsangabe entnehmen Sie bitte der Auftragsbestatigung.

Motoren und Getriebemotoren werden auf Wunsch mit integrierter mechanischer Brem-
se geliefert. Die Bremsen von SEW-EURODRIVE konnen in die 3 Kategorien unterteilt
werden:

+ Typ 1: gleichstromerregte Elektromagnetscheibenbremse, die elektrisch 6ffnet und
durch Federkraft bremst, mit Arbeitsvermégen und Nothalteigenschaften.

+ Typ 2: gleichstromerregte Elektromagnetscheibenbremse, die elektrisch 6ffnet und
durch Federkraft schlie®t, mit den typischen Eigenschaften einer Haltebremse fiir
hochdynamische Servomotoren.

* Typ 3: gleichstromerregte Permanentmagnetscheibenbremse, die elektrisch offnet
und durch Magnetkraft schlie®t, mit den typischen Eigenschaften einer Haltebremse
fir hochdynamische Servomotoren. Dieser Bremsentyp wird nur beim DS56 einge-
setzt.

Bei Stromunterbrechung fallen alle Bremstypen prinzipbedingt automatisch ein. Sie er-
fullten damit grundlegende Sicherheitsanforderungen. Eine Bremse des Typs 1 kann
bei Ausristung mit Handliftung auch mechanisch gedéffnet werden. Angesteuert wer-
den alle Bremstypen von einer Bremsenansteuerung, die entweder im Anschlussraum
des Motors oder im Schaltschrank untergebracht ist.

Bremsen des Typs 2 oder des Typs 3 kdnnen mit geeigneten Umrichtern oder Servo-
verstarkern (z. B. MOVIAXIS®) auch direkt vom Umrichter / Servoverstérker angesteu-
ert werden.

Ein wesentliches Merkmal der Bremsen ist die sehr kurze Bauweise. Das Bremslager-
schild ist gleichzeitig Teil des Motors. Die integrale Bauweise des Bremsmotors von
SEW-EURODRIVE erlaubt besonders Platz sparende und robuste Ldsungen.

Internationale Méarkte

Auf Wunsch liefert SEW-EURODRIVE von UL registrierte Motoren bzw. von CSA zerti-
fizierte Motoren mit Anschlussbedingungen gemalt CSA- und NEMA-Vorschriften.

Fir den japanischen Markt bietet SEW-EURODRIVE Motoren gemaf JIS-Norm an. Bei
Bedarf fragen Sie bitte Ihren zustandigen Vertriebsberater.
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2.2 Korrosions- und Oberflachenschutz

Allgemein Fir den Betrieb der Motoren und Getriebe unter besonderen Umweltbedingungen bietet
SEW-EURODRIVE optional verschiedene Schutzmal3nahmen an.

Die Schutzmalinahmen setzen sich aus zwei Gruppen zusammen:

» Korrosionsschutz KS fiir Motoren
» Oberflachenschutz OS fiir Motoren und Getriebe

Fir die Motoren bietet dann eine Kombination aus Korrosionsschutz KS und Oberfla-
chenschutz OS die optimale Schutzmalinahme.

Erganzend sind optional noch besondere SchutzmalRnahmen fir die Abtriebswellen
maoglich.

Korrosionsschutz KS
Der Korrosionsschutz KS fur Motoren setzt sich aus folgenden Ma3nahmen zusammen:

» Alle Befestigungsschrauben, die betriebsmafig gelést werden, sind aus nicht rosten-
dem Stahl.

» Die Typenschilder sind aus nicht rostendem Stahl.
+ Verschiedene Motorenteile werden mit einem Uberzugslack versehen.

» Die Flanschanlageflachen und die Wellenenden werden mit einem temporaren Rost-
schutzmittel behandelt.

» Zuséatzliche MaRnahmen bei den Bremsmotoren.

Ein Aufkleber mit dem Schriftzug "KORROSIONSSCHUTZ" kennzeichnet die Sonder-
behandlung.

HINWEIS

Motoren mit Fremdlifter konnen nicht mit Korrosionsschutz KS geliefert werden.
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Oberflachenschutz OS
Optional zum Standard-Oberflachenschutz sind die Motoren und Getriebe mit dem
Oberflachenschutz OS1 bis OS4 erhaltlich. Ergénzend kann zusatzlich noch die Son-
dermalRnahme Z durchgefiihrt werden. Die Sondermal3nahme Z bedeutet, dass vor
dem Lackieren groRRe Konturvertiefungen mit Kautschuk ausgespritzt werden.

Oberfla- Schichtaufbau NDFT! auf | geeignet fiir
chenschutz Grauguss
[um]
* normale Umweltbedingungen
Standard 1 x Tauchgrundierung ca. 50-70 * Relative Luftfeuchte unter 90%
1 x Einkomponenten-Decklack ' *  Oberflachentemperatur bis max. 120°C
- Korrosivitatskategorie C12
1 x Tauchgrundierun .
1% Zweikgmponente?)- * geringe Umweltbelastung
: * Relative Luftfeuchte max. 95%
0s1 Grundschicht ca. 120-150 | , Oberfléch bi 120°C
1 x Zweikomponenten- erlac _(_entemperajur '25 max.
« Korrosivitatskategorie C2
Decklack
1x Tauc_hgrundlerung * mittlere Umweltbelastung
2 x Zweikomponenten- - Relative Luftfeuchte bis 100%
0S2 Grundschicht ca. 170-210 . h o
. *  Oberflachentemperatur bis max. 120°C
1> Zweikomponenten- «  Korrosivititskategorie C3
Decklack 9
1 x Tauchgrundierung .
2 x Zweikomponenten- hohe _Umweltbelastung .
: * Relative Luftfeuchte bis 100%
0s3 Grundschicht ca. 220-270 A ) o
: »  Oberflachentemperatur bis max. 120°C
2 x Zweikomponenten- s - >
» Korrosivitatskategorie C4
Decklack
; i ;weﬁtgxgg;eerﬁtré%- * sehr hohe Umweltbelastung
. 1 1 0,
0S4 Epoxyd-Grundschicht ca. 320 . Sglartfll\{? rl]_ufttfeuchte ?'S t1)00 % 120°C
2 x Zweikomponenten- errlachentemperatur bis max.
Decklack » Korrosivitatskategorie C5-1

1 NDFT (nominal dry film thickness) = Sollschichtdicke; Mindestschichtdicke = 80 % NDFT; Hoéchstschicht-
dicke = 3 x NDFT (DIN EN ISO 12944-5)

2 gemal DIN EN ISO 12 944-2

Besondere SchutzmaBBnahmen
Fiur den Betrieb unter starker Umweltbelastung oder fir besonders anspruchsvolle An-
wendungen konnen fiir die Abtriebswellen der Getriebemotoren optional besondere
Schutzmalnahmen getroffen werden.

Getriebetyp MaRnahme Schutzprinzip geeignet fiir
R,F K, S,W FKM-Wellendichtring

chemisch beanspruchte

BS.F202 ..602  (Viton)' hochwertiges Material Antriebe
Oberflachenbeschich- starke Umweltbelastung und in

R,F K, S,W tung der Lauffliche Schutzschicht Verbindung mit FKM-Wellen-
des Wellendichtrings dichtring (Viton)

besonders anspruchsvolle
Anwendungen in Bezug auf
Oberflachenschutz

Abtriebswelle aus Oberflachenschutz durch

R,F.K S W nicht rostendem Stahl = hochwertiges Material

1 Bei PS.F, PS.C und BS.F802 werden standardmafRig FKM-Wellendichtringe (Viton) verwendet

12 Katalog — Synchrone Servo-Getriebemotoren




Produktbeschreibung der Getriebe und Getriebemotoren 2
Langzeitlagerung — R-, F-, K-, S-, W-Getriebe

NOCO®-Fluid SEW-EURODRIVE legt jedem Getriebe mit Hohlwelle serienmaRig das Korrosions-
schutz- und Gleitmittel NOCO®-Fluid bei. Verwenden Sie NOCO®-Fluid bei der Monta-
ge der Getriebe mit Hohlwelle. Sie verringern dadurch eventuell auftretende Passungs-
korrosion und erleichtern eine spatere Demontage.

Des Weiteren eignet sich NOCO®-Fluid auch zur Schutzbehandlung von bearbeiteten,
metallischen Flachen, die nicht korrosionsgeschutzt sind. Das sind beispielsweise Teile
von Wellenenden oder Flanschen. Sie konnen NOCO®-Fluid auch in gréReren Gebin-
den bei SEW-EURODRIVE bestellen.

NOCO®-Fluid ist lebensmittelvertraglich gemall USDA-H1. Sie erkennen das lebens-
mittelvertragliche NOCO®-Fluid an der USDA-H1-Kennung auf der Verpackung.

2.3 Langzeitlagerung — R-, F-, K-, S-, W-Getriebe

Ausfiihrung Die Getriebe kdnnen Sie auch in der Ausfiihrung "Langzeitlagerung" bestellen. SEW-
EURODRIVE empfiehlt die Ausfiihrung "Langzeitlagerung" bei einer Lagerzeit von mehr
als 9 Monaten.

Dem Schmierstoff dieser Getriebe wird dann ein VCI-Korrosionsschutzmittel (volatile
corrosion inhibitors) beigemischt. Bitte beachten Sie, dass dieses VCI-Korrosions-
schutzmittel nur im Temperaturbereich -25 °C ... +50 °C wirksam ist. AuRerdem werden
die Flanschanlageflachen und die Wellenenden mit einem Korrosionsschutzmittel Gber-
zogen. Ohne weitere Angabe wird das Getriebe mit dem Oberflachenschutz OS1 aus-
gestattet. Auf Wunsch konnen Sie an Stelle von OS1 auch OS2, OS3 oder OS4 bestel-

len.

Oberflachenschutz geeignet fiir

0s1 geringe Umweltbelastung

0S2 mittlere Umweltbelastung

0S3 hohe Umweltbelastung

0S4 sehr hohe Umweltbelastung
HINWEIS

Die Getriebe muissen bis zur Inbetriebnahme dicht verschlossen bleiben, damit sich

o das VCI-Korrosionsschutzmittel nicht verfliichtigt.
1 Die Get_fiebe erhalten werksmaRig gemaf der Bauforrr]_angabe (M1 ... M6) die betriebs-

fertige Olfullung. Kontrollieren Sie auf jeden Fall den Olstand, bevor Sie das Getriebe
in Betrieb nehmen!
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Lagerbedingungen
Beachten Sie bei der Langzeitlagerung die in der folgenden Tabelle aufgefiihrten Lager-
bedingungen:

Klimazone Verpackung' Lagerort? Lagerzeit

In Behaltern verpackt, mit
Trockenmittel und Feuchtig-
keitsindikator in Folie ver-

Uberdacht, Schutz gegen Regen und Schnee,
erschitterungsfrei.

Max. 3 Jahre bei regelméaRiger
Uberpriifung von Verpackung
und Feuchtigkeitsindikator (rel.

gemaBigt (Europa, gchyeipt. Luftfeuchte < 50%).

USA, Kanada, Uberdacht und geschlossen bei konstanter Tempe:

China und Russ- ; 3 i -
o ratur und Luftfeuchte (5°C < 9< 60°C, < 50% rela- |2 Janre und langer bei regel
and mit Aus tive Luftfeuchte) maRiger Inspektion. Bei der
nahme der ' Inspektion auf Sauberkeit und

tropischen Gebiete) offen

In Behéltern verpackt, mit
Trockenmittel und Feuchtig-
keitsindikator in Folie ver-
schweil3t.

Gegen Insektenfral® und
Schimmelpilzbildung durch
chemische Behandlung
geschutzt.

tropisch (Asien,
Afrika, Mittel- und
Silidamerika, Aus-
tralien, Neusee-

Keine plétzlichen Temperaturschwankungen und
kontrollierte BelUftung mit Filter (schmutz- und
staubfrei). Keine aggressiven Dampfe und keine
Erschitterungen.

Uberdacht, Schutz gegen Regen, erschiitterungs-
frei.

mechanische Schaden Uber-
prifen. Den Korrosionsschutz
auf Unversehrtheit prifen.

Max. 3 Jahre bei regelmaRiger
Uberpriifung von Verpackung
und Feuchtigkeitsindikator (rel.
Luftfeuchte < 50%).

land mit Aus-
nahme der gema-
Rigten Gebiete)
offen

Uberdacht und geschlossen bei konstanter Tempe-
ratur und Luftfeuchte (5°C < 9< 50°C, < 50% rela-
tive Luftfeuchte).

Keine pl6tzlichen Temperaturschwankungen und
kontrollierte Bellftung mit Filter (schmutz- und
staubfrei). Keine aggressiven Dampfe und keine
Erschutterungen. Schutz vor Insektenfral.

2 Jahre und langer bei regel-
maRiger Inspektion. Bei der
Inspektion auf Sauberkeit und
mechanische Schaden lber-
priifen. Den Korrosionsschutz
auf Unversehrtheit prifen.

1 Die Verpackung muss von einem erfahrenen Betrieb mit ausdricklich fir den Einsatzfall qualifiziertem Verpackungsmaterial ausge-

fihrt werden.

2 SEW-EURODRIVE empfiehlt, die Getriebe entsprechend der Bauform zu lagern.
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2.4 Allgemeine Produktbeschreibung — R-, F-, K-, S-, W-Getriebe

Umgebungstemperatur

Aufstellungshéhe

Getriebe und Getriebemotoren von SEW-EURODRIVE sind in einem weiten Umge-
bungstemperaturbereich einsetzbar. Bei Befillung der Getriebe gemall Schmierstoffta-
belle sind die folgenden Standardtemperaturbereiche zulassig:

Getriebe Befiillung mit z:Ielis:;gaetru?lt; r::;rhd )
Stirnrad-, Flach- und Kegelradgetriebe CLP(CC) VG220 -10 °C ... +40 °C
Schneckengetriebe CLP(CC) VG680 0°C..+40°C
Spiroplan®-Getriebe CLP(SEW-PG) VG460 -10 °C ... +40 °C

Die im Preiskatalog / Katalog angegebenen Nenndaten der Getriebe und Getriebemo-
toren beziehen sich auf eine Umgebungstemperatur von +25 °C.

Aulerhalb des Standardtemperaturbereichs kdnnen Getriebe und Getriebemotoren von
SEW-EURODRIVE durch eine angepasste Projektierung fur Umgebungstemperaturen
von bis zu -40 °C im Tiefkihlbereich und bis zu +60 °C eingesetzt werden. Die Projek-
tierung muss die besonderen Einsatzbedingungen bericksichtigen und den Antrieb
durch eine geeignete Auswahl von Schmierstoffen und Dichtungen auf die Umgebungs-
bedingungen abstimmen. Die Projektierung wird generell bei erhdhten Umgebungstem-
peraturen ab der BaugréRe 97 und bei Schneckengetrieben mit kleinen Ubersetzungen
empfohlen. SEW-EURODRIVE ubernimmt gerne fur Sie diese Projektierung.

Soll der Antrieb an einem Frequenzumrichter betrieben werden, miissen Sie zusatzlich
die Projektierungshinweise des Umrichters beachten und die Auswirkungen des Um-
richterbetriebs auf die Erwarmung bericksichtigen.

Auf Grund der geringeren Luftdichte bei groRen Aufstellungshéhen sinkt die Warmeab-
fuhr an der Oberflache der Motoren und Getriebe. Die im Preiskatalog / Katalog ange-
geben Bemessungsdaten gelten fir eine Aufstellungshéhe bis maximal 1000 m Uber
NN (Normalnull). Bei Aufstellungshéhen von mehr als 1000 m Gber NN miissen Sie dies
bei der Projektierung der Getriebe und Getriebemotoren beriicksichtigen.

Leistungen und Drehmomente

Drehzahlen

Die in den Katalogen angegebenen Leistungen und Drehmomente beziehen sich auf
Bauform M1 und vergleichbare Bauformen, bei denen die Eintriebsstufe nicht vollstan-
dig unter Ol lauft. Weiter werden Standardausriistung und Standardschmierung der Ge-
triebemotoren sowie normale Umgebungsbedingungen vorausgesetzt.

Bitte beachten Sie, dass in den Auswahltabellen fiir die Getriebemotoren die Motorleis-
tung als Suchbegriff angegeben ist. Entscheidend fiir den Einsatzfall ist jedoch das Ab-
triebs-Drehmoment bei der gewlinschten Abtriebsdrehzahl, das gepriift werden muss.

Die angegebenen Abtriebsdrehzahlen der Getriebemotoren sind Richtwerte. Sie kon-
nen anhand der Bemessungsdrehzahl des Motors und der Getriebeubersetzung die Ab-
triebs-Bemessungsdrehzahl berechnen. Bitte beachten Sie, dass die tatsachliche Ab-
triebsdrehzahl von der Motorbelastung und den Netzverhaltnissen abhangt.

Katalog — Synchrone Servo-Getriebemotoren
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Gerédusche Alle Getriebe, Motoren und Getriebemotoren von SEW-EURODRIVE unterschreiten die
zuldssigen Gerauschstarken, die fiir Getriebe in der VVDI-Richtlinie 2159 und fir Motoren
in der IEC/EN 60034 festgelegt sind.

Gewichtsangaben

Bitte beachten Sie, dass alle Gewichtsangaben der Getriebe und Getriebemotoren in
den Katalogen ohne Schmierstoff gelten. Die Gewichte variieren je nach Getriebeaus-
fuhrung und Getriebegrofie. Die Schmierstoff-Fillung ist abhangig von der Bauform, so
dass keine allgemein gliltige Angabe gemacht werden kann. Richtwerte flr die Schmier-
stoff-Fullmengen in Abhangigkeit von der Bauform finden Sie im Kapitel "Konstruktions-
und Betriebshinweise/Schmierstoffe". Die genaue Gewichtsangabe entnehmen Sie bit-
te der Auftragsbestatigung.

Luftzutritt und Zugédnglichkeit
Achten Sie beim Anbau der Getriebemotoren/Bremsmotoren an die Arbeitsmaschine
darauf, dass in axialer und radialer Richtung ausreichend Platz fiir ungehinderten Luft-
zutritt und fur die Wartung der Bremse und gegebenenfalls des MOVIMOT®-Umrichters
vorhanden ist. Beachten Sie hierzu auch die Hinweise in den MotormaRblattern.

Doppelgetriebemotoren
Besonders niedrige Abtriebsdrehzahlen kdnnen Sie mit Doppelgetrieben oder Doppel-
getriebemotoren erreichen. Dabei wird eintriebsseitig ein Stirnradgetriebe oder Stirnrad-
Getriebemotor als zweites Getriebe angebaut.

Hierbei muss die Motorleistung entsprechend dem maximal zuladssigen Abtriebs-Dreh-
moment des Getriebes begrenzt werden.

Spielreduzierte Ausfiihrung

Spielreduzierte Stirnrad-, Flach- und Kegelradgetriebe sind ab der GetriebegréfRe 37
verfugbar. Das Verdrehspiel dieser Getriebe ist deutlich kleiner als das der Standard-
ausflihrungen, so dass Positionieraufgaben mit groRer Prazision gelést werden kénnen.
Das Verdrehspiel wird in Winkelminuten [ ’] in den technischen Daten angegeben. Das
Verdrehspiel wird fir die Abtriebswelle lastlos (max. 1 % des Abtriebsnennmoments)
angegeben, dabei ist die Getriebeantriebsseite blockiert. Es gelten die MaRblatter der
Standardausfuhrungen.

RM-Getriebe, RM-Getriebemotoren
Eine besondere Ausfliihrung der Stirnradgetriebe und Stirnrad-Getriebemotoren sind die
RM-Getriebe und RM-Getriebemotoren mit verlangerter Abtriebs-Lagernabe. Sie sind
speziell fir Rihrwerksanwendungen konzipiert und lassen hohe Quer- und Axialkrafte
und Biegemomente zu. Die Gbrigen Daten entsprechen denen der Standard-Stirnradge-
triebe und Standard-Stirnradgetriebemotoren.
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Spiroplan®-Winkelgetriebemotoren
Die SpiropIan®-WinkeIgetriebemotoren sind robuste, ein- und zweistufige Winkelgetrie-
bemotoren mit Spiroplan®-Verzahnung. Der Unterschied zu den Schneckengetrieben
besteht in der Materialkombination der Verzahnung Stahl-Stahl, den besonderen Zahn-
eingriffsverhaltnissen und dem Aluminiumgehause. Dadurch sind die Spiroplan®-Win-
kelgetriebemotoren verschleilfrei, sehr leise und leicht.

Durch die besonders kurze Bauweise und das Aluminiumgehause lassen sich sehr
kompakte und leichte Antriebslésungen realisieren.

Nach der Einlaufzeit unterschreiten die Spiroplan®-Winkelgetriebemotoren bei Betrieb
mit 4-poligem Motor am 50 Hz-Netz folgenden Schalldruckpegel:

. Spiroplan® W..10 bis W..30: 55 dB(A)
- Spiroplan® W..37: 60 dB(A)

Bei Auslieferung kann der Schalldruckpegel 3 bis 5 dB(A) hoher sein als im eingelaufe-
nen Zustand.

Die verschleil}freie Verzahnung und die Lebensdauerschmierung ermdglichen einen
langen, wartungsfreien Betrieb. Durch die bauformunabhangige Olfiillung, mit Ausnah-
me von Spiroplan® W..37 in Bauform M4, kénnen Sie die Spiroplan®-Winkelgetriebemo-
toren in allen Einbaulagen einsetze, ohne die Olmenge veréandern zu missen. Durch
gleiche Lochabstande in Ful- und Stirnflache und gleiche Achshéhen zu Fuf3- und
Stirnflache haben Sie vielfaltige Anbaumdglichkeiten.

Es sind zwei verschiedene Flanschdurchmesser lieferbar. Auf Wunsch kénnen die
SpiropIan®—WinkeIgetriebemotoren mit einer Drehmomentstlitze ausgestattet werden.

Antriebsseitige Komponenten
Zu den Getrieben von SEW-EURODRIVE sind folgende antriebsseitige Komponenten
lieferbar:

+ Antriebsseitige Deckel mit eintreibendem Wellenende, wahlweise mit

— Zentrierrand
— Ricklaufsperre
— Motorgrundplatte

+ Adapter

Zum Anbau von IEC- oder NEMA-Motoren wahlweise mit Ricklaufsperre

Zum Anbau von Servomotoren mit Quadratflansch

Mit Sicherheitsrutschkupplungen wahlweise mit Drehzahl- oder Schlupfwachter
Mit hydraulischer Anlaufkupplung auch mit Scheibenbremse oder Riicklaufsperre

Motorschwinge Motorschwingen sind Antriebseinheiten aus Kegelradgetriebe, hydraulischer Anlauf-
kupplung und Elektromotor. Sie sind komplett auf einer verwindungssteifen Montage-
schiene befestigt.

Die Motorschwingen sind wahlweise mit folgendem Zubehor lieferbar:
» Drehmomentstitze

+ Mechanisch-thermischer Uberwachungseinrichtung

« Beriihrungsloser thermischer Uberwachungseinrichtung

Katalog — Synchrone Servo-Getriebemotoren 17




18

Produktbeschreibung der Getriebe und Getriebemotoren
Allgemeine Produktbeschreibung — BS.F-, PS.F-, PS.C-Getriebe

2.5 Allgemeine Produktbeschreibung — BS.F-, PS.F-, PS.C-Getriebe

Umgebungstemperatur

Aufstellungshbéhe

Servogetriebe kdnnen bei Umgebungstemperaturen zwischen - 20 °C und + 40 °C ein-
gesetzt werden. Bei Umgebungstemperaturen aul3erhalb des angegebenen Tempera-
turbereiches halten Sie bitte unbedingt Rucksprache mit SEW-EURODRIVE.

Auf Grund der geringeren Luftdichte bei groRen Aufstellungshdhen sinkt die Warmeab-
fuhr an der Oberflache der Motoren und Getriebe. Die im Preiskatalog / Katalog ange-
geben Bemessungsdaten gelten fiir eine Aufstellungshdhe bis maximal 1000 m Uber
NN (Normalnull). Bei Aufstellungshéhen von mehr als 1000 m tiber NN missen Sie dies
bei der Projektierung der Getriebe und Getriebemotoren beriicksichtigen.

Leistungen und Drehmomente

Gerdusche

Die in den Katalogen angegebenen Leistungen und Drehmomente beziehen sich auf
normale Umgebungsbedingungen.

Bitte beachten Sie, dass in den Auswahltabellen fiir die Getriebemotoren die Motormo-
mente als Suchbegriff angegeben sind. Entscheidend fiir den Einsatzfall ist jedoch das
Abtriebsdrehmoment bei der gewiinschten Abtriebsdrehzahl, das geprift werden muss.

Die Servo-Getriebemotoren und Servomotoren unterschreiten die zuldssigen Schallpe-
gel, die fiir Getriebe in der VDI-Richtlinie 2159 und fiir Motoren in der EN 60034 festge-
legt sind.

Wérmeabfuhr und Zugénglichkeit

Motordirektanbau

Servo-Getriebemotoren und Bremsen koénnen im Betrieb Oberflachentemperaturen
> 100 °C erreichen. Achten Sie beim Anbau der Getriebemotoren / Getriebe-Bremsmo-
toren an die Arbeitsmaschine darauf, dass in axialer und radialer Richtung ausreichend
Platz zu hitzeempfindlichen Bauteilen vorhanden ist.

Mit den Servo-Getriebemotoren von SEW-EURODRIVE wurde die Méglichkeit geschaf-
fen, Servogetriebe ohne die Verwendung eines Adapters direkt an die synchronen
Servomotoren von SEW-EURODRIVE zu montieren. Bei diesen integrierten Servo-
Getriebemotoren sind alle Welle-Nabe-Verbindungen formschliissig und spielfrei aus-
geflhrt.

Motoranbau mit Adapter

Uber die modularen Motoradapter kdnnen auf Wunsch auch alle anderen markt-
gangigen Servomotoren einfach und Zeit sparend an die Servogetriebe von SEW-
EURODRIVE montiert werden.

Spielarm und positioniergenau

Die optimale Verzahnungsgeometrie, prazise gefertigte Bauteile und die sorgfaltige
Montage garantieren geringe Verdrehspiele.

Die BS.F- und PS.F-Getriebe gewahrleisten bereits in den Standardausfiihrungen ein
geringes Verdrehspiel. Optional kann das Verdrehspiel fiir alle Typen weiter reduziert
und fiir die PS.F-Getriebe sogar minimiert werden. Durch das verschlei3freie Betriebs-
verhalten und die dauerfeste Auslegung der Laufverzahnung bleiben die Verdrehspiele
Uber die gesamte Getriebelebensdauer konstant niedrig.
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GroBer Ubersetzungsbereich mit feiner Abstufung
Alle Ubersetzungen von i=3 bis i=100 sind ganzzahlig und fein abgestuft. Dadurch
eignen sich die Getriebe besonders fiir den Einsatz an Steuerungen, bei denen es auf
ganzzahlige Aufldsungsverhaltnisse ankommt.

Zuverléssig, langlebig und wartungsarm
Eine hohe Verfligbarkeit der Servogetriebe von SEW-EURODRIVE in der Anlage wird
durch die Verwendung hochfester Materialien, hochwertiger Walzlager, langlebiger
Wellendichtringe und synthetischer Schmierstoffe gewahrleistet.

Hohe Uberlastfihigkeit
Exakt auf einander abgestimmte Komponenten sowie spielfrei und formschlissig ver-
bundene Antriebsbauteile garantieren die Ubertragung héchster Drehmomente und die
Aufnahme groRer axialer und radialer Krafte.

Verdrehsteif Die besondere Konstruktion der Servogetriebe von SEW-EURODRIVE im Zusammen-
spiel mit groRen Wellendurchmessern gewahrleisten sehr hohe Verdrehsteifigkeiten.
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Typenubersicht und Typenbezeichnung
Ausfuhrungsarten und Optionen — R-, F-, K-, S, W-Getriebe

3 Typenubersicht und Typenbezeichnung
3.1  Ausfiihrungsarten und Optionen — R-, F-, K-, S, W-Getriebe

Stirnradgetriebe

Flachgetriebe

Im Folgenden sind die Typenbezeichnungen der R-, F-, K-, S, W-Getriebe und deren
Optionen aufgefihrt.

Bezeichnung

RX..

Einstufige FuRausfiihrung

RXF.. Einstufige B5-Flanschausfiihrung

R.. Fufausfiihrung

R..F Fuf3- und B5-Flanschausfiihrung

RF.. B5-Flanschausfiihrung

RZ.. B14-Flanschausfuhrung

RM.. B5-Flanschausfiihrung mit verlangerter Lagernabe

Bezeichnung

F.. FuRausfihrung

FA..B FuBausfiihrung und Hohlwelle

FH..B FuRausfuhrung und Hohlwelle mit Schrumpfscheibe

FV.B FuBausfihrung und Hohlwelle mit Vielkeilverzahnung nach
DIN 5480

FF.. B5-Flanschausflihrung

FAF.. B5-Flanschausfiihrung und Hohlwelle

FHF.. B5-Flanschausfihrung und Hohlwelle mit Schrumpfscheibe

FVF.. B5-Flanschausfiihrung und Hohlwelle mit Vielkeilverzahnung
nach DIN 5480

FA.. Hohlwelle

FH.. Hohlwelle mit Schrumpfscheibe

FT.. Hohlwelle mit ToquOC®-KIemmverbindung

FV.. Hohlwelle mit Vielkeilverzahnung nach DIN 5480

FAZ.. B14-Flanschausfuhrung und Hohlwelle

FHZ.. B14-Flanschausfiihrung und Hohlwelle mit Schrumpfscheibe

FVZ.. B14-Flanschausfuhrung und Hohlwelle mit Vielkeilverzahnung

nach DIN 5480
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Typenubersicht und Typenbezeichnung 3
Ausfuhrungsarten und Optionen — R-, F-, K-, S, W-Getriebe

Kegelradgetriebe

Bezeichnung

K.. FuBausfiihrung

KA..B FuRausfiihrung und Hohlwelle

KH..B FuRausfihrung und Hohlwelle mit Schrumpfscheibe

KV..B FuBausfihrung und Hohlwelle mit Vielkeilverzahnung nach
DIN 5480

KF.. B5-Flanschausfliihrung

KAF.. B5-Flanschausfihrung und Hohlwelle

KHF.. B5-Flanschausfiihrung und Hohlwelle mit Schrumpfscheibe

KVF.. B5-Flanschausfihrung und Hohlwelle mit Vielkeilverzahnung
nach DIN 5480

KA.. Hohlwelle

KH.. Hohlwelle mit Schrumpfscheibe

KT.. Hohlwelle mit ToquOC®—KIemmverbindung

KV.. Hohlwelle mit Vielkeilverzahnung nach DIN 5480

KAZ.. B14-Flanschausfiihrung und Hohlwelle

KHZ.. B14-Flanschausfiihrung und Hohlwelle mit Schrumpfscheibe

KVZ.. B14-Flanschausfiihrung und Hohlwelle mit Vielkeilverzahnung
nach DIN 5480

Schneckengetriebe

Bezeichnung

S.. Fulausfihrung

SF.. B5-Flanschausfiihrung

SAF.. B5-Flanschausfihrung und Hohlwelle

SHF.. B5-Flanschausfihrung und Hohlwelle mit Schrumpfscheibe

SA.. Hohlwelle

SH.. Hohlwelle mit Schrumpfscheibe

ST. Hohlwelle mit ToquOC®-KIemmverbindung

SAZ.. B14-Flanschausfiihrung und Hohlwelle

SHZ.. B14-Flanschausfiihrung und Hohlwelle mit Schrumpfscheibe
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3 Typenubersicht und Typenbezeichnung
Ausfuhrungsarten und Optionen — R-, F-, K-, S, W-Getriebe

Spiroplan®-Getriebe
Fir alle GetriebegréRen (W..10 bis W..37):

Optionen

Bezeichnung

W.. FuBausfiihrung

WEF.. Flanschausfiihrung

WAF.. Flanschausfiihrung und Hohlwelle
WA.. Hohlwelle

Nur fiir GetriebegréRe 37 (W..37):

Bezeichnung

WA37B FuRausfiihrung und Hohlwelle

WH37B FuBausfihrung und Hohlwelle mit Schrumpfscheibe
WHF37 Flanschausfiihrung und Hohlwelle mit Schrumpfscheibe
WH37 Hohlwelle mit Schrumpfscheibe

WT37 Hohlwelle mit ToquOC®—KIemmverbindung

R-, F- und K-Getriebe:

Bezeichnung

/R

Spielreduziert

K-, S- und W-Getriebe:

Bezeichnung

IT

Mit Drehmomentstlitze

F-Getriebe:

Bezeichnung

G

Mit Gummipuffer

Condition Monitoring

22

Bezeichnung

Option

/DUO

Diagnostic Unit Oil = Olalterungssensor

/DUV

Diagnostic Unit Vibration = Schwingungssensor
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Typenubersicht und Typenbezeichnung 3
Ausfuhrungsarten und Optionen — R-, F-, K-, S, W-Getriebe

HINWEIS

Die in diesem Kapitel dargestellten Ausfilhrungsarten beziehen sich auf DS-, CM-,
i CMP-Getriebemotoren von SEW-EURODRIVE. Sie gelten auch fiir Getriebe ohne Mo-

toren.

Stirnrad-Getriebemotoren
Die Stirnrad-Getriebemotoren kdnnen in den folgenden Ausflhrungen geliefert werden:

RX..DS../ CM../ CMP..
Einstufiger Stirnrad-Getriebemotor in FuRausfiihrung

— ] RXF..DS../ CM../ CMP..
Einstufiger Stirnrad-Getriebemotor in B5-Flanschausfiih-
rung

R..DS../CM../ CMP..
Stirnrad-Getriebemotor in FuBausfihrung

R..F DS../ CM../ CMP..
Stirnrad-Getriebemotor in FuRR- und B5-Flanschausfiihrung

RF..DS../ CM../ CMP..
Stirnrad-Getriebemotor in B5-Flanschausfiihrung

RZ..DS../ CM../ CMP..
Stirnrad-Getriebemotor in B14-Flanschausfiihrung

63260AXX
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Typenubersicht und Typenbezeichnung
Ausfuhrungsarten und Optionen — R-, F-, K-, S, W-Getriebe

Flachgetriebemotoren
Die Flachgetriebemotoren kénnen in den folgenden Ausfiihrungen geliefert werden:

F..DS../ CM../ CMP..
Flachgetriebemotor in FuBausfiihrung

FA..B DS../CM../ CMP..
Flachgetriebemotor in Fufausfiihrung mit Hohlwelle

FV..B DS../ CM../ CMP..
Flachgetriebemotor in FuRausfiihrung mit Hohlwelle und Viel-
keilverzahnung geman DIN 5480

FH..B DS../ CM../ CMP..
Flachgetriebemotor in FuRausfiihrung mit Hohlwelle und
Schrumpfscheibe

FF..DS../ CM../ CMP..
Flachgetriebemotor in B5-Flanschausfiihrung

FAF..DS../ CM../ CMP..
Flachgetriebemotor in B5-Flanschausfiihrung mit Hohlwelle

FVF..DS../ CM../ CMP..
Flachgetriebemotor in B5-Flanschausfiihrung mit Hohlwelle
und Vielkeilverzahnung gemaf DIN 5480

63261AXX
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Katalog — Synchrone Servo-Getriebemotoren

63262AXX

FHF..DS../ CM../ CMP..
Flachgetriebemotor in B5-Flanschausfiihrung mit Hohlwelle
und Schrumpfscheibe

FA..DS../ CM../ CMP..
Flachgetriebemotor mit Hohlwelle

FV..DS../ CM../ CMP..
Flachgetriebemotor mit Hohlwelle und Vielkeilverzahnung
gemaf DIN 5480

FH..DS../ CM../ CMP..
Flachgetriebemotor mit Hohlwelle und Schrumpfscheibe

FT..DS../CM../ CMP..
Flachgetriebemotor mit Hohlwelle und ToquOC®-KIemmver-
bindung

FAZ..DS../ CM../ CMP..
Flachgetriebemotor in B14-Flanschausfiihrung mit Hohlwelle

FVZ..DS../ CM../ CMP..
Flachgetriebemotor in B14-Flanschausfiihrung mit Hohlwelle
und Vielkeilverzahnung gemaf DIN 5480

FHZ..DS../ CM../ CMP..
Flachgetriebemotor in B14-Flanschausfiihrung mit Hohlwelle
und Schrumpfscheibe
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Typenubersicht und Typenbezeichnung
Ausfuhrungsarten und Optionen — R-, F-, K-, S, W-Getriebe

Kegelrad-Getriebemotoren
Die Kegelrad-Getriebemotoren kénnen in den folgenden Ausfiihrungen geliefert wer-

den:
N ‘E % o K..DS../ CM../ CMP..
{B’ ] ] I N = AE Kegelrad-Getriebemotor in Fufausfiuihrung
S e P ——°
o 2 |
KA..B DS../ CM../ CMP..
BB Kegelrad-Getriebemotor in Fulausflihrung mit Hohl-
i Q H F— S welle
&) n = ==
AN - = == KV..B DS../ CM../ CMP..
= ——— %D Kegelrad-Getriebemotor in Fuausfiihrung mit Hohl-
- o 22— welle und Vielkeilverzahnung gemafn DIN 5480

- KH..B DS../ CM../ CMP..
2 1 Kegelrad-Getriebemotor in FuBausflihrung mit Hohl-
= welle und Schrumpfscheibe
A~

Ilil
fi&
1]
1

KF..DS../ CM../ CMP..
Kegelrad-Getriebemotor in B5-Flanschausfihrung

KAF..DS../ CM../ CMP..
Kegelrad-Getriebemotor in B5-Flanschausfiihrung mit
Hohlwelle

KVF..DS../ CM../ CMP..
Kegelrad-Getriebemotor in B5-Flanschausfiihrung mit
Hohlwelle und Vielkeilverzahnung gemaf DIN 5480

63263AXX
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KHF..DS../ CM../ CMP..
Kegelrad-Getriebemotor in B5-Flanschausfiihrung mit
Hohlwelle und Schrumpfscheibe

KA..DS../ CM../ CMP..
Kegelrad-Getriebemotor mit Hohlwelle

KV..DS../ CM../ CMP..
Kegelrad-Getriebemotor mit Hohlwelle und Vielkeilverzah-
nung gemaf DIN 5480

KH..DS../ CM../ CMP..
Kegelrad-Getriebemotor mit Hohlwelle und Schrumpf-
scheibe

KT..DS../ CM../ CMP..
Kegelrad-Getriebemotor mit Hohlwelle und TorqLOC®-
Klemmverbindung

KAZ..DS../ CM../ CMP..
Kegelrad-Getriebemotor in B14-Flanschausflihrung mit
Hohlwelle

KVZ..DS../ CM../ CMP..
Kegelrad-Getriebemotor in B14-Flanschausfliihrung mit
Hohlwelle und Vielkeilverzahnung gemaf DIN 5480

KHZ..DS../ CM../ CMP..
Kegelrad-Getriebemotor in B14-Flanschausfiihrung mit
Hohlwelle und Schrumpfscheibe

27
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Typenubersicht und Typenbezeichnung
Ausfuhrungsarten und Optionen — R-, F-, K-, S, W-Getriebe

Schneckengetriebemotoren
Die Schneckengetriebemotoren kénnen in den folgenden Ausfiihrungen geliefert wer-
den:

S..DS../ CM../ CMP..
Schneckengetriebemotor in FuBausfiihrung

]

SF..DS../ CM../ CMP..
Schneckengetriebemotor in B5-Flanschausfihrung

SAF..DS../ CM../ CMP..
Schneckengetriebemotor in B5-Flanschausfiihrung
mit Hohlwelle

1T 1]

SHF..DS../ CM../ CMP..
Schneckengetriebemotor in B5-Flanschausfiihrung
mit Hohlwelle und Schrumpfscheibe

63265AXX
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SA..DS../ CM../ CMP..
Schneckengetriebemotor mit Hohlwelle

SH..DS../ CM../ CMP..
Schneckengetriebemotor mit Hohlwelle und Schrumpf-
scheibe

ST..DS../ CM../ CMP..
Schneckengetriebemotor mit Hohlwelle und ToquOC®—
Klemmverbindung

A= Schneckengetriebemotor in B14-Flanschausfiihrung
mit Hohlwelle

Wz I= — ] = SAZ..DS../ CM../ CMP..

Schneckengetriebemotor in B14-Flanschausfiihrung
mit Hohlwelle und Schrumpfscheibe

| ' ] = | SHZ..DS../ CM../ CMP..

P
I

63266AXX
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Ausfuhrungsarten und Optionen — R-, F-, K-, S, W-Getriebe

Spiroplan®-Getriebemotoren
Die SpiropIan®-Getriebemotoren der Groflke W..10 bis W..37 kénnen in den folgenden
Ausfiihrungen geliefert werden:

A i

PILIT

663267AXX

W..DS../ CM../ CMP..
Spiroplan®-Getriebemotor in FuBRausfihrung

WF..DS../ CM../ CMP..
Spiroplan®—Getriebemotor in Flanschausfiihrung

WA..DS../ CM../ CMP..
Spiroplan®—Getriebemotor mit Hohlwelle

WAF..DS../ CM../ CMP..
Spiroplan®—Getriebemotor in Flanschausflhrung mit
Hohlwelle
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Die Spiroplan®-Getriebemotoren der Grofle W..37 kénnen zuséatzlich auch in den fol-
genden Ausfihrungen geliefert werden:

i /LX WA37B DS../ CM../ CMP..

\ Spiroplan®-Getriebemotor in FuRausfiihrung mit
Hohlwelle

[ LI
il

i : /_l\ WH37B DS../ CM../ CMP..

— T To Spiroplan®—Getriebemotor in FuBausflihrung mit
Hohlwelle und Schrumpfscheibe

L
- ﬂ#ﬂ -
L
\

WHF37 DS../ CM../ CMP..
Spiroplan®—Getriebemotor in Flanschausfiihrung mit
Hohlwelle und Schrumpfscheibe

\
T ﬂ+ ﬂ -y

[

WH37 DS../ CM../ CMP..
Spiroplan®-Getriebemotor mit Hohlwelle und
Schrumpfscheibe

WT37 DS../ CM../ CMP..
Spiroplan®-Getriebemotor mit Hohlwelle und
ToquOC®

63268AXX
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3 Typenubersicht und Typenbezeichnung
Ausfuhrungsarten und Optionen — BS.F-, PS.F- und PS.C-Getriebe

3.2 Ausfiihrungsarten und Optionen — BS.F-, PS.F- und PS.C-Getriebe

Kegelradgetriebe BS.F

Bezeichnung

BSKF..

Vollwelle mit Passfeder

BSBF..
BSHF..

Vollwelle mit Flanschblockwelle
Hohlwelle mit Schrumpfscheibe

BS.F..B

Ful- und stirnseitige Befestigung

BSKF..B
BSBF..B

Vollwelle mit Passfeder
Vollwelle mit Flanschblockwelle

BSHF..B

Hohlwelle mit Schrumpfscheibe

BSAF..

Planetengetriebe PS.F

Hohlwelle mit Passfedernut

Bezeichnung
PSKF..

Vollwelle mit Passfeder

PSBF..

Vollwelle mit Flanschblockwelle

Planetengetriebe PS.C

Bezeichnung

PSKC..
PSCZ..

B5-Abtriebsflansch, Vollwelle mit Passfeder
B14-Abtriebsflansch, Vollwelle

PSKCZ..

B14-Abtriebsflansch, Vollwelle mit Passfeder

Optionen
BS.F-Getriebe

Bezeichnung

IR
AT

Spielreduziert
Drehmomentstitze

N

Hohlwelle und Schrumpfscheibe auf der Abtriebsseite

PS.F-Getriebe

Bezeichnung

IR

Spielreduziert

M

32

Spielminimiert
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Kegelrad-Getriebemotoren BS.F
Die Kegelradgetriebe BS.F.. kbnnen in folgenden Ausfiihrungen geliefert werden:

BSF.. DS../ CM../ CMP..
Getriebemotor mit Vollwelle, B5-Abtriebs-

flansch

E BSKF.. DS../ CM../ CMP..
Getriebemotor mit Vollwelle und Passfeder,
B5-Abtriebsflansch

BSF..B DS../ CM../ CMP..
Getriebemotor mit Vollwelle und stirnseitiger
o Befestigung

E BSKF..B DS../ CM../ CMP..
Getriebemotor mit Vollwelle und Passfeder

\
!
wu
\
\
\
\
\
[
1
o]

o und stirnseitiger Befestigung

BSBF.. DS../ CM../ CMP..
Getriebemotor mit Flanschblockwelle, B5-

g
H

e
, @ Abtriebsflansch
=

<

HH

= _

=

= _

\
flll
\
|
\
|
il 1

o BSBF..B DS../ CM../ CMP..
Getriebemotor mit Flanschblockwelle stirn-
seitiger Befestigung

\
I
_L\[,_L
| o]

BSHF.. DS../ CM../ CMP..
Getriebemotor mit Hohlwelle und Schrumpf-
scheibe, B5-Abtriebsflansch

\
\
T
|
_LH*/_L

BSHF..B DS../ CM../ CMP..
Getriebemotor mit Hohlwelle und Schrumpf-
L scheibe und stirnseitiger Befestigung

|
\
JJAIXLL
\
\
\
\
\
}
Tt
_L%_*_,_L_‘
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S T T I

S T T I

L1t
T

-

L1ty
T

-

) i )
— : -
) o
T
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BSHF../I DS../ CM../ CMP..
Getriebemotor mit Hohlwelle und Schrumpf-
scheibe auf der Abtriebsseite

BSHF..B /I DS../ CM../ CMP..
Getriebemotor mit Hohlwelle und Schrumpf-
scheibe auf der Abtriebsseite

BSAF.. DS../ CM../ CMP..
Getriebemotor mit Hohlwelle und Passfeder-
nut, B5-Abtriebsflansch

BSAF..B DS../ CM../ CMP..
Getriebemotor mit Hohlwelle und Passfeder-
nut, B5-Abtriebsflansch
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Planetengetriebemotoren PS.F
Die Planetengetriebe PS.F.. kdnnen in folgenden Ausflihrungen geliefert werden:

PSF DS../ CM../ CMP..
Getriebemotor mit Vollwelle, B5-Abtriebs-
flansch

PSKF DS../ CM../ CMP..
Getriebemotor mit Vollwelle
und Passfeder, B5-Abtriebsflansch

PSBF DS../ CM../ CMP..
Getriebemotor mit Flanschblockwelle, B5-
Abtriebsflansch

[l
|
==
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Planetengetriebemotoren PS.C
Die Planetengetriebe PS.C.. kdnnen in folgenden Ausflihrungen geliefert werden:

PSC DS../ CM../ CMP..
Getriebemotor mit Vollwelle, B5-Abtriebs-
flansch

PSKC DS../ CM../ CMP..
Getriebemotor mit Vollwelle und Passfeder,
B5-Abtriebsflansch

]
[
U

PSCZ DS../ CM../ CMP..
Getriebemotor mit Vollwelle, B14-Abtriebs-
flansch

PSKCZ DS../ CM../ CMP..
Getriebemotor mit Vollwelle und Passfeder,
B14-Abtriebsflansch

63270AXX
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3.3 Typenbezeichnung Servo-Getriebemotor

Beispiel: Bestellschliissel Servo-Getriebemotor PS.C..

62824axx
Bild 1: Beispiel fiir einen Servo-Getriebemotor PS.C..

Ein Servo-Getriebemotor mit Bremse, Handliftung, Kaltleiter-Temperaturfiihler und
Steckverbinder hat z. B. folgende Typenbezeichnung:

PSC 321 CMP 50M /BP /KTY /AS1H /ISB

| Steckverbinder Motor und Bremse, Steckergehause mit axi-
aler Geberkabeleinflihrung

Motoroption Absolutwertgeber Multiturn

Temperaturfihler

Bremse

Baugrofie Motor

Baureihe Motor

Getriebegrofie: z. B. 321

Getriebetyp: PSC
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3.4 Typenschild Servo-Getriebemotor
Beispiel: Typenschild Servo-Getriebemotor PS.C..

/ — —
SEVYEFREDRIVE
?6646 Bruchsal/Germany
p PSC221/CMPLOM/BP/AKOH/ SB
01 123456890.0001.07 3 - IEC60034
Mofor Mo 0,8Nm lo 0 95A Permanenfmagnef
N 6000 r/mn 1 nay 65
Usys LOOV  IsoKl. 155 (F) o020, +40
Bremse 24y 0,95Nm  Gleichrichter ‘
Gefriebe Ma pk 37 Nm Na pk 700/ne pk~ 700O0r/min
J 10 kg 2,050
e EI_P PGZZZO 0061|_
L 0199 081 0.13 Umrichterbetrieb Made in Germany
62865ade
Legende
i Getriebeubersetzung nN [1/min] Bemessungsdrehzahl
IM Angabe der Bauform Mo [Nm] Bemessungs-Drehmoment
IP Schutzart lo [A] Bemessungsstrom
Nepk  [1/min] maximal zulassige Eintriebsdrehzahl 1. [A] maximal zuléssiger Strom
Napk  [1/min] maximal zuléssige Abtriebsdrehzahl  fy [Hz] Nennfrequenz
Mapk  [Nm] mzﬁitmal zulassiges Abtriebs-Drehmo- Unax V] maximal zuléssige Spannung
HINWEIS
o Das Typenschild bei Servo-Getriebemotoren ist auf dem Servomotor befestigt!
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3.5 Die Servo-Getriebemotoren auf einen Blick

Achsparallele Getriebe

Getriebetyp

Details finden Sie ab

RX..
Seite 155

R..
Seite 181

F..
Seite 256

PS.C..
Seite 630

PS.F..
Seite 567

Technische Daten

Spitzendrehmoment Mapk [Nm] 54-1150 46-4360 26-4200
Max. Dauerdrehmoment Mamax [INm] 36-830 31-4300 87-7840 29-347 20-3000
Max. eintreibende Drehzahl  ngpy [1/min] . bis 4500 bis 4500 bis 4500 bis 7000 bis 8000
Spitzenquerkraft Frapk [N] 3970-30000 1220-32100 4500-65000 2000-11000 1900-83000
Ubersetzungsbereich i 1.3-8.23 3.21-216.28 3.77-276.77 3-100 3-100
Option spielreduziert /R X X X - X
Option spielminimiert ™M - - - - X
Mechanische Daten
Hohlwelle - - X - -
Flanschmontage X X X X X
FuBRmontage X X - - -
Flanschblock - - - - X
B5-Flansch X X X X X
B14-Flansch - X X X -
Winkelgetriebe
Getriebetyp K.. S.. w37 BS.F..
Details finden Sie ab Seite 354 Seite 440 Seite 488 Seite 502

Technische Daten

Spitzendrehmoment Mapk [Nm] 187-9090 51-1910
Max. Dauerdrehmoment Mamax [Nm] 125-8000 40-1500
Max. eintreibende Drehzahl  ngp [1/min] 4500 4500
Spitzenquerkraft Frapk [N] " 5140-65000 300-12000 2950-5000 2380-36000
Ubersetzungsbereich i 3.98-176.05 6.8-75.06 3.2-69.05 3-40
Option spielreduziert /R X X - X
Option spielminimiert ™M - - - -

Mechanische Daten

Hohlwelle

Flanschmontage

Fullmontage

Flanschblock
B5-Flansch

B14-Flansch
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Informationen zu allen verfligbaren Optionen und Ausfiihrungen finden auf Seite 20 ff.
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4 Projektierungshinweise fur Servo-Getriebemotoren
4.1  Weiterfiihrende Dokumentation

Erganzend zu den Informationen in diesem Handbuch bietet Ihnen SEW-EURODRIVE
umfassende Dokumentation Uber das gesamte Themengebiet der elektrischen
Antriebstechnik. Dies sind vor allem die Druckschriften der Reihe "Praxis der Antriebs-
technik" und die Handbicher und Kataloge zu den elektronisch geregelten Antrieben.

Des Weiteren finden Sie auf der Homepage von SEW-EURODRIVE (http://www.sew-
eurodrive.de) eine groRe Auswahl unserer Dokumentationen in verschiedenen Spra-
chen zum Herunterladen. Nachfolgend wird die fiir die Projektierung interessante wei-
terfihrende Dokumentation aufgelistet. Diese Druckschriften kdnnen Sie bei SEW-
EURODRIVE bestellen.

Technische Daten Motoren und Getriebe
Erganzend zu dem vorliegenden Katalog "Synchrone Servo-Getriebemotoren” erhalten
Sie von SEW-EURODRIVE folgende Preiskataloge und Kataloge:

* Drehstrommotoren
* Getriebekatalog

Praxis der Antriebstechnik
» Antriebe projektieren.

* Geregelte Drehstromantriebe.

» Servotechnik.

» EMV in der Antriebstechnik.

» Explosionsgeschiitzte Antriebe gemaf EU-Richtlinie 94/9/EG.
» SEW-Scheibenbremsen.

Elektronik-Dokumentation
» Systemhandbuch MOVIDRIVE® MDX60/61B.

» Projektierungshandbuch MOVIAXIS® MX.

Mechanische Bremsen
* Handbuch "Bremsen und Zubehor".
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4.2 Daten zur Antriebs- und Getriebeauslegung

Fir die Projektierung eines Antriebs miissen Daten der Applikation bekannt sein. Eine
Zusammenfassung der in der Projektierung verwendeten Kurzzeichen finden Sie in der
folgenden Tabelle:

Bezeichnung | Bedeutung Einheit
0] Verdrehspiel [1
n Wirkungsgrad Getriebe bei My .
a,b,f Getriebekonstanten bzgl. der Querkraftumrechnung [mm]
c Getriebekonstanten bzgl. der Querkraftumrechnung . [Nmm]
ag, a¢, az Getriebekonstanten bzgl. der Getriebeerwarmung
Fa Axialkraft (Zug und Druck) an der Abtriebswelle [N]
fic Drehzahlverhaltnis .
Fr Vorhandene Querkraft an der Abtriebswelle [N]
FRapk mf'aximal zulassige Querkraft an der abtreibenden Welle bei Kurzzeitbetrieb (Last-Angriffspunkt IN]

itte Wellenende)

Maximal zuldssige Querkraft an der abtreibenden Welle bei Dauerbetrieb (Last-Angriffspunkt

FRramax Mitte Wellenende) (NI
Frepk m§ximal zulassige Querkraft an der eintreibenden Welle bei Kurzzeitbetrieb (Last-Angriffspunkt IN]

itte Wellenende)
Fremax I\M/ngimal zulassige Querkraft an der eintreibenden Welle im Dauerbetrieb (Last-Angriffspunkt IN]

itte Wellenende)
H Aufstellungshéhe [ . NN]
lo Stromaufnahme des Motors bei My [A]
Imax Maximal zulassiger Motorstrom (Effektivwert) [A]
Ins.Cl. Warmeklasse des Motors
i Getriebelibersetzung
IM Bauform Getriebe (international mounting position) M1 ... M6
IP.. Schutzart nach IEC60034-5
Ja Massentragheitsmoment des Adapters [kgm?]
Jg Massentragheitsmoment des Getriebes kgm?]
Jext Massentragheitsmoment (extern) reduziert auf die Motorwelle . kgm?]
JMot Massentragheitsmoment des Motors [kgm2]
Ji Massentragheitsmoment der Last [kgm2]
k Massentragheitsverhaltnis Jeyi / Jyot .

| Lange abtreibende Welle
M;... M, Abtriebsmoment im Zeitabschnitt t4 bis t, [Nm]

Thermisch zul. Abtriebsmoment des Motors im Dauerbetrieb bei kleiner Drehzahl

Mo (nicht zu verwechseln mit Stillstandsmoment) (Nm]
MaDYN Dynamisches Abtriebsmoment des zu projektierenden Antriebs [Nm]
M,eff Aus der Projektierung errechnetes effektives Drehmoment fir Bauteilpriifung [Nm]
Makub Aus der Projektierung errechnetes effektives Drehmoment fiir Lagerpriifung [Nm]
Mamax Maximales zul. abtreibendes Drehmoment bei Dauerbetrieb [Nm]
Mapk Maximal zuldssiges Drehmoment im Kurzzeitbetrieb [Nm]
ManoTAUS Maximales zul. Not-Aus-Moment, maximal 1000 Not-Aus-Schaltungen [Nm]
Math Aus der Projektierung errechnetes effektives Drehmoment fiir Thermikpriifung [Nm]
Mg Nennmoment Bremse [Nm]
Mok Dynamisches Grenzmoment des Servomotors [Nm]

Tabelle wird auf der Folgeseite fortgesetzt.
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Bezeichnung | Bedeutung Einheit
Mes effektiver Drehmomentbedarf (bezogen auf den Motor) [Nm]
Mnax Maximales Abtriebs-Drehmoment des zu projektierenden Antriebs [Nm]
ML Mounting location, Montagestandort (UL)
Napk Maximal zulassige abtreibende Drehzahl bei Kurzzeitbetrieb [1/min]
Nepk Maximal zuléssige eintreibende Drehzahl bei Kurzzeitbetrieb
Nem Mittlere eintreibende Drehzahl [1/min]
Nam Mittlere abtreibende Drehzahl [1/min]
Nak Knickdrehzahl abtreibend [1/min]
ny Nenndrehzahl [1/min]
ng...n, Abtriebsdrehzahl im Zeitabschnitt t; bis t, . [1/min]
Netn_pk Maximal eintreibende Drehzahl im Abschnitt [1/min]
Pg, Bremsleistung [W]
Pgr_pk Spitzenbremsleistung . [W]
PBr_eff Effektive Bremsleistung [W]
PBr_tn Bremsleistung im Abschnitt t,, [W]
S... .%ED Betriebsart und relative Einschaltdauer ED, ersatzweise kann auch das genaue Belastungsspiel . [s]
angegeben werden
t ... t, Zeitabschnitt 1 bis n [s]
t, Zykluszeit 8]
TAamb Umgebungstemperatur [°C]
Usys Systemspannung, Spannung des speisenden Umrichters V]
Ug, Betriebsspannung der Bremse . V1
X Abstand des Querkraftangriffs vom Wellenbund [mm]
Frmax Errechnete Hilfsgrofie
FRrkub Errechnete Hilfsgréfie

Ermittlung der Applikationsdaten
Zur Auslegung des Antriebs werden die Daten der anzutreibenden Maschine (Masse,
Drehzahl, Stellbereich usw.) benétigt.

Mit diesen Daten werden die erforderliche Leistung, das Drehmoment und die Drehzahl
bestimmt. Hilfestellung gibt die SEW-Druckschrift "Praxis der Antriebstechnik / Antriebe
projektieren" oder das SEW-Projektierungs-Tool SEW-Workbench.

Wahl des korrekten Antriebs
Mit der berechneten Leistung und Drehzahl des Antriebs unter Berlicksichtigung der
mechanischen Forderungen lasst sich der passende Antrieb festlegen.

4.3 Projektierungsablauf

Die folgenden Ablaufdiagramme zeigen schematisch die Vorgehensweise bei der Pro-
jektierung eines Servo-Getriebemotors flr einen Positionierantrieb im S3-Betrieb.
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M, Getriebe
n Motor
max N 5
aus Projektierung

Getriebe auswéhlen

ety +..+nyety
i+t

Nam

A

Getriebedaten

3 3
nein M1| +_,,+nn-tn-Mn|

Getriebe prufen /

Applikation priifen
n,et,eM,| +...+n,*t -Mn|
M =38
aeff
n,et,+...+n, ot
nein -
>
M, < M, nein >
ja 1,2 1.2
net,sM,| +...+n_ <t M
> M —12 1 1 1 n n n
ath™
net,+...+n ot

% a,
Mrygrm =80 + @1 ®Ng + iz
am

Math <MrpERM

nein

\4

nein

\4

M < Tabelle

NOTAUS —

62893ade

* Fir eine thermische Projektierung von R-, F-, K-, S-, W-Getrieben halten Sie bitte
Rucksprache mit SEW-EURODRIVE.
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Projektierungsablauf

Projektierungsablauf Teil 2, Servogetriebe

ja

Kupplungsbetrieb

Getriebe priifen /
Applikation prifen

Y
a nein
Rmax='RaPk’ b+ >
ja nein N
nein q
Ll
a nein
< »
IEkub—lf?amax'b + d
Ja nein o
»

\ 4

Projektierung beendet

62783ade
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Projektierungsablauf Teil 3, Servomotoren

Bestimmung des
maximalen

Eintriebsdrehmoments M

e max
M

max
ixng

emax —

<
<

A
Vorlaufige Bestimmung des

Motors mit
Hilfe des Moments M,

Bestimmung des
Massentragheits-
verhéltnisses "k"

k<15 nein

Y
»

ja
v

Motormomente

fur alle
Fahrabschnitte bestimmen

!

Bestimmung des
effektiven Motormoments

Megr =J%LX(MHZXM+M+Mm2xm)
Z

A
Bestimmung der
thermischen Effektivdrehzahl

1.5 nj1'5>< tj+...+nu1'5x tn
Neff = 1
g

.

Bestimmung
des Arbeitspunktes

Arbeitspunkt
Unterhalb bzw. max. auf der

. . nein——»——
thermischen Grenzkennlinie A

My <M

Nenn
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Projektierungsablauf Teil 4, Servomotoren

ja

Dynamisches
Grenzmoment Uberpriifen
M.« £ M, des Motors

max —

nein

ja

v

Auswahl des Reglers
in den Auswahltabellen” tiber

das effektive Moment M
und max. auftretendes Motor-
moment M ok

Berechnung der
Spitzenbremsleistung
P = Mo X Mo XNiast

Br— pk 9550

Berechnung der
mittleren Bremsleistung

7PBr7t1 +o Pt xt,

P
Br tz

|
Auswahl Bremswiderstand
in der "Zuordnungstabelle
Bremswiderstand - Umrichter"
Uber die maximale Brems-

leistung und die mittlere
Bremsleistung

A4

Auswahl weiterer Komponenten
wie Geberschnittstellen
und eventuell
Feldbuskarten etc.

Ende

62890ade
* MOVIDRIVE®—Systemhandbuch, Projektierungshandbuch MOVIAXIS®
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4.4 Projektierungshinweise — R-, F-, K-, S-, W-Getriebe

Wirkungsgrad der Getriebe

Allgemein

R-, F-, K-Getriebe

S- und W-Getriebe

Selbsthemmung

Der Wirkungsgrad der Getriebe wird hauptsachlich durch die Verzahnungs- und Lager-
reibung bestimmt. Beachten Sie, dass der Anlaufwirkungsgrad eines Getriebes immer
kleiner ist als der Wirkungs%rad bei Betriebsdrehzahl. Besonders ausgepragt ist dies bei
Schnecken- und Spiroplan™-Winkelgetriebemotoren.

Bei Stirnrad-, Flach- und Kegelradgetrieben liegt der Wirkungsgrad je nach Anzahl der
Verzahnungsstufen bei bis zu 96% (3-stufig), 97% (2-stufig) und 98% (1-stufig).

Die Verzahnungen der Schnecken- und Spiroplan®-Getriebe verursachen einen hohen
Gleitreibungsanteil. Aus diesem Grund haben diese Getriebe hdhere Verzahnungsver-
luste und somit niedrigere Wirkungsgrade als die R-, F- oder K-Getriebe.

Dies ist abhangig von folgenden Faktoren:

+ Ubersetzung der Schnecken- bzw. Spiroplan®—Stufe
» Eintriebsdrehzahl

» Getriebetemperatur

Die Schneckengetriebe von SEW-EURODRIVE sind Stirnrad-Schnecken-Kombinatio-
nen und haben deshalb einen deutlich besseren Wirkungsgrad als reine Schneckenge-
triebe.

Bei sehr groRen Ubersetzungen der Schneckenstufe kann der Wirkungsgrad n < 0,5
werden.

Das Spiroplan®-Getriebe W37 von SEW-EURODRIVE hat einen Wirkungsgrad von bis
zu 93%, der auch bei groRen Ubersetzungen nur geringfiigig abfallt.

Bei riicktreibenden Drehmomenten an Schnecken- oder Spiroplan®-Getrieben gilt der
Wirkungsgrad i’ = 2 - 1/, also deutlich unglinstiger als der Vorwartswirkungsgrad 1. Ist
der Vorwartswirkungsgrad n < 0,5, ist das Schnecken- bzw. Spiroplan®-Getriebe selbst-
hemmend. Die Spiroplan®-Getriebe sind zum Teil auch dynamisch selbsthemmend.
Soll die Bremswirkung der Selbsthemmung technisch genutzt werden, bitten wir um
Rickfrage bei SEW-EURODRIVE.

HINWEIS

Beachten Sie, dass bei Hubwerken die selbsthemmende Wirkung der Schneckenge-
triebe und Spiroplan®-Getriebe als alleinige Sicherheitseinrichtung nicht zulassig ist.
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Einlaufphase Bei neuen Schnecken- und Spiroplan®-Getrieben sind die Zahnflanken noch nicht voll-
standig geglattet. Deshalb ist wahrend der Einlaufphase der Reibungswinkel gréRer und
somit der Wirkungsgrad niedriger als im spateren Betrieb. Dieser Effekt verstarkt sich
mit gréRer werdender Ubersetzung. Folgende Werte missen wahrend der Einlaufphase
von dem in der Liste angegebenen Wirkungsgrad abgezogen werden:

Schnecke
i-Bereich n-Reduzierung
1-géngig ca. 50 ... 280 ca. 12 %
2-gingig ca.20...75 ca.6 %
3-gangig ca.20...90 ca.3%
5-gangig ca.6..25 ca.3%
6-gangig ca.7..25 ca.2%
Spiroplan® W37

i-Bereich n-Reduzierung

ca.30...70 ca.8%

ca.10...30 ca.5%

ca.3..10 ca.3 %

Die Einlaufphase dauert Ublicherweise 48 Stunden. Die Schnecken- und Spiroplan®-
Getriebe erreichen die in der Liste angegebenen Nennwirkungsgrade, wenn:

» das Getriebe vollstandig eingelaufen ist,

+ das Getriebe die Nenntemperatur erreicht hat,

» der vorgeschriebene Getriebeschmierstoff eingefiillt ist und
» das Getriebe im Nennlastbereich arbeitet.

Planschverluste Bei bestimmten Getriebebauformen (— Kap. "Bauformen der Getriebe") taucht die erste
Stufe voll in den Schmierstoff ein. Bei groReren Getrieben und hoher Umfangsge-
schwindigkeit der eintreibenden Stufe entstehen Planschverluste, die nicht vernachlas-
sigt werden durfen. Bitte halten Sie Riicksprache mit SEW-EURODRIVE, wenn Sie sol-
che Getriebe einsetzen wollen.

Verwenden Sie nach Mdglichkeit die R-, K- und S-Getriebe in Raumlage M1, um die
Planschverluste gering zu halten.
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Quer- und Axialkréfte

Querkraft ermitteln ~ Bei der Ermittlung der entstehenden Querkraft muss berlicksichtigt werden, welches
Ubertragungselement an das Wellenende angebaut wird. Firr verschiedene Ubertra-
gungselemente missen folgende Zuschlagsfaktoren f; beriicksichtigt werden.

Ubertragungselement Zuschlagsfaktor f2 Bemerkungen
Zahnrader 1.15 <17 Zahne
Kettenrader 1.40 < 13 Zahne
Kettenrader 1.25 < 20 Zahne
Schmalkeilriemen-Scheiben 1.75 Einfluss der Vorspannkraft
Flachriemenscheiben 2.50 Einfluss der Vorspannkraft
Zahnriemenscheiben 2.00 - 2.50 Einfluss der Vorspannkraft
Ritzel-Zahnstange, vorgespannt 2.00 Einfluss der Vorspannkraft
Zuléssige Die zulassigen Querkréafte werden anhand der Walzlagerberechnung der nominellen
Querkraft Lebensdauer L4g,, (gemaR 1SO 281) ermittelt.

Fir besondere Betriebsbedingungen ist auf Anfrage die Ermittlung der zulassigen Quer-
krafte anhand der modifizierten Lebensdauer L,,; moglich.

HINWEIS

Die Angaben beziehen sich auf Kraftangriff in der Mitte des Wellenendes (bei
o Winkelgetrieben auf A-seitigen Abtrieb gesehen). Beziiglich Kraftangriffswinkel
1 o und Drehrichtung werden die ungiinstigsten Bedingungen vorausgesetzt.

HINWEIS
Reduzierung der Querkraft.

1 » Bei K- und S-Getrieben in den Bauformen M1 und M3 mit stirnseitiger Wandbefes-
tigung sind nur 50% von Framax Und Frapk gemal den Auswahltabellen zulassig.

» Kegelrad-Getriebemotoren K167 und K187 in den Raumlagen M1 bis M4: Bei Ge-
triebebefestigungen abweichend von der Darstellung in den Bauformen-Blattern
sind maximal 50% der in den Auswahltabellen angegebenen Querkraft Framax ZU-
lassig.

» Stirnrad-Getriebemotoren in Ful’- und Flanschausfihrung (R..F): Bei Drehmoment-
Ubertragung Uber die Flanschbefestigung sind maximal 50% der in den Auswahlta-
bellen angegebenen Querkraft Frnax ZUl&ssig.

Hébhere zulédssige Die genaue Beriicksichtigung des Kraftangriffswinkels oo und der Drehrichtung kann
Querkréfte eine héhere Querkraftbelastung ermdglichen, als in den Auswahltabellen angegeben.

AuRerdem kénnen durch den Einbau von verstarkten Lagern, vor allem bei R-, F- und
K-Getrieben, hohere Belastungen der Abtriebswelle zugelassen werden.

Bitte halten Sie in diesem Fall Rucksprache mit SEW-EURODRIVE.
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Definition des Der Kraftangriff wird gemaf dem folgenden Bild definiert:
Kraftangriffes
— X
7 Fr
,7/;? )
= i Fy
%ﬂé =] < —

Zulgssige Axial-
kréfte

63214axx
Bild 2: Definition des Kraftangriffs

Liegt keine Querkraftbelastung vor, ist als Axialkraft F 5 (Zug oder Druck) 50% der Quer-
kraft gemafl Auswabhltabellen zulassig. Dies gilt fir folgende Getriebemotoren:

» Stirnrad-Getriebemotoren mit Ausnahme von R..137... bis R..167...
* Flach- und Kegelrad-Getriebemotoren mit Vollwelle mit Ausnahme von F97...
» Schneckengetriebemotoren mit Vollwelle

1

Abtriebsseitig:
Querkraftumrech-
nung bei aulBermit-
tigem Kraftangriff

HINWEIS

Bitte halten Sie Rucksprache mit SEW-EURODRIVE bei allen anderen Getriebeaus-
fuhrungen und wenn wesentlich starkere Axialkrafte oder kombinierte Belastungen aus
Querkraft und Axialkraft auftreten.

Die in den Datentabellen angegebenen zulassigen Querkréafte Framay Und Frapk gelten
bei Kraftangriff an | / 2 (Vollwelle) oder bei Kraftangriff am Wellenspiegel (Hohlwelle).

Bei abweichendem Abstand des Kraftangriffspunktes zum Getriebe missen die zulas-
sigen Querkrafte gemaf Projektierungsablauf Seite 42 neu bestimmt werden.

a c
E < F, . N F < N
R Ramax b+x [ ] R f+X [ ]

Framax = zulassige Querkraft [N]
X = Abstand vom Wellenbund bis zum Kraftangriff in [mm]
a,b,f = Getriebekonstanten zur Querkraftumrechnung [mm]

[ = Getriebekonstante zur Querkraftumrechnung [Nmm]

63215axx
Bild 3: Querkraft Fr mit vergréBertem Abstand x zum Getriebe
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Getriebekonstan-
ten zur Querkraft-
umrechnung

Getriebet a b c f d |
etriebetyp [mm] [mm] [Nmm] [mm] [mm] [mm]
RX57 435 235 1.51 x 10° 34.2 20 40
RX67 52.5 27.5 2.42x10° 39.7 25 50
RX77 60.5 30.5 1.95 x 10° 0 30 60
RX87 73.5 33.5 7.69 x 10° 48.9 40 80
RX97 86.5 36.5 1.43 x 108 53.9 50 100
RX107 102.5 425 2.47 x 108 62.3 60 120
RO7 72.0 52.0 467 x10% 1 20 40
R17 88.5 68.5 6.527 x 10* 17 20 40
R27 106.5 81.5 1.56 x 10° 1.8 25 50
R37 118 93 1.24 x 10° 0 25 50
R47 137 107 2.44 x 10° 15 30 60
R57 147.5 112.5 3.77 x 10° 18 35 70
R67 168.5 133.5 2.65 % 10° 0 35 70
R77 173.7 133.7 3.97 x 10° 0 40 80
R87 216.7 166.7 8.47 x 10° 0 50 100
R97 255.5 195.5 1.06 x 108 0 60 120
R107 285.5 215.5 2.06 x 10° 0 70 140
R137 3435 258.5 4.58 x 108 0 90 170
R147 402 297 8.65 x 10° 33 10 210
R167 450 345 1.26 x 107 0 120 210
F27 109.5 84.5 1.13x10° 0 25 50
F37 123.5 98.5 1.07 x 10° 0 25 50
F47 153.5 123.5 1.40 x 10° 0 30 60
F57 170.7 135.7 2.70 x 10° 0 35 70
F67 181.3 141.3 412 x10° 0 40 80
F77 215.8 165.8 7.87 x 10° 0 50 100
F87 263 203 1.06 x 108 0 60 120
F97 350 280 2.09 x 10° 0 70 140
F107 373.5 288.5 4.23 x 108 0 90 170
F127 4425 337.5 9.45 x 10° 0 10 210
F157 512 407 1.05 x 107 0 120 210
K37 123.5 98.5 1.30 x 10° 0 25 50
K47 153.5 123.5 1.40 x 10° 0 30 60
K57 169.7 134.7 2.70 x 10° 0 35 70
K67 181.3 141.3 412 x10° 0 40 80
K77 215.8 165.8 7.69 x 10° 0 50 100
K87 252 192 1.64 x 108 0 60 120
K97 319 249 2.8 x 108 0 70 140
K107 373.5 288.5 5.53 x 10° 0 90 170
K127 4435 338.5 8.31 x 10° 0 10 210
K157 509 404 1.18 x 107 0 120 210
K167 621.5 496.5 1.88 x 107 0 160 250
K187 720.5 560.5 3.04 x 107 0 190 320
W10 84.8 64.8 3.6 x 10* 0 16 40
W20 98.5 78.5 4.4 %104 0 20 40
W30 109.5 89.5 6.0 x 10% 0 20 40
w37 121.1 101.1 6.95 x 10* 0 20 40
S37 118.5 98.5 6.0 x 104 0 20 40
s47 130 105 1.33x 10° 0 25 50
S57 150 120 2.14 x 10° 0 30 60
S67 184 149 3.04 x 10° 0 35 70
S77 224 179 5.26 x 10° 0 45 90
s87 281.5 221.5 1.68 x 108 0 60 120
S97 326.3 256.3 2.54 x 10° 0 70 140

Die Werte fur die nicht aufgefiihrten Ausfihrungen erhalten Sie auf Anfrage.
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4.5 Projektierungshinweise — BS.F-, PS.F-, PS.C-Getriebe
Wirkungsgrad der Getriebe
Allgemein Der Wirkungsgrad der Getriebe wird hauptsachlich durch die Verzahnungs- und Lager-

reibung bestimmt. Beachten Sie, dass der Anlaufwirkungsgrad eines Getriebes immer
kleiner ist als der Wirkungsgrad bei Betriebsdrehzahl.

BS.F-Getriebe Beim BS.F-Getriebe liegt der Wirkungsgrad bei bis zu 94% (2-stufig).
PS.F-, PS.C- Bei den Planetengetrieben liegt der Wirkungsgrad je nach Anzahl der Verzahnungsstu-
Getriebe fen bei bis zu 98% (2-stufig) und 99% (1-stufig).
HINWEIS
Bei PS.F-Getrieben mit der Verdrehspieloption "M", die in der Betriebsart S1 betrieben
i werden, halten Sie bitte Riicksprache mit SEW-EURODRIVE.
HINWEIS
Bei Servogetrieben darf bei der Montage von An- und Abtriebselementen der Wellen-
o bund als Anschlag fiir Ubertragungselemente (Riemenscheibe, Zahnritzel usw.) ver-
1 wendet werden.

Quer- und Axialkréfte

Querkraft ermitteln
Bei der Ermittlung der entstehenden Querkraft muss berlcksichtigt werden, welches
Ubertragungselement an das Wellenende angebaut wird. Fir verschiedene Ubertra-
gungselemente mussen Zuschlagsfaktoren f; nach folgender Formel berlicksichtigt

werden:
fz =171 xfz
Ubertragungselement Zuschlagsfaktor fz4 Bemerkungen
Zahnrader 1.15 <17 Zahne
Kettenrader 1.40 <13 Zahne
Kettenrader 1.25 < 20 Zahne
Schmalkeilriemen-Scheiben 1.75 Einfluss der Vorspannkraft
Flachriemenscheiben 2.50 Einfluss der Vorspannkraft
Zahnriemenscheiben 2.00 - 2.50 Einfluss der Vorspannkraft
Ritzel-Zahnstange, vorgespannt 2.00 Einfluss der Vorspannkraft
HINWEIS

Der Faktor fz, gilt nur fir schréagverzahnte Abtriebselemente.
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Zuldssige Querkraft

Schragverzahnte Abtriebselemente

Getriebe Schriagungswinkel B 2 fzo
BS.F502-802 <11° 1.00
PS.F621-922, PSBF321-521 .

PS.C221 - PS.C622 20 1.20

1 Bei11°<p <20 °istf;linear zu interpolieren.
2 Bei Schragungswinkel > 20 ° bitte halten Sie Riicksprache mit SEW-EURODRIVE.

Die zulassigen Querkrafte werden unter Berlcksichtigung der Walzlagerberechnung
der nominellen Lagerlebensdauer L4 (gemal ISO 281) ermittelt.

Fir besondere Betriebsbedingungen ist auf Anfrage die Ermittlung der zulassigen Quer-
krafte anhand der modifizierten Lagerlebensdauer L., méglich.

HINWEIS

Die Angaben beziehen sich auf Kraftangriff in der Mitte des Wellenendes (bei
Winkelgetrieben auf A-seitigen Abtrieb gesehen). Beziiglich Kraftangriffswinkel
o und Drehrichtung werden die ungiinstigsten Bedingungen vorausgesetzt.

1

HINWEIS

Reduzierung der Querkraft.

* Bei BS.F-Getrieben in den Bauformen M1 und M3 mit stirnseitiger Wandbefesti-
gung sind nur 50% von Framay Und Frapk geman den Auswahltabellen zulassig.

Hobhere zuldssige
Querkréfte

Definition des
Kraftangriffes

Zuléassige
Axialkréfte

52

Die genaue Beriicksichtigung des Kraftangriffswinkels oo und der Drehrichtung kann
eine héhere Querkraftbelastung ermdglichen, als in den Auswahltabellen angegeben.

Bitte halten Sie in diesem Fall Riicksprache mit SEW-EURODRIVE.

Der Kraftangriff wird gemaf des folgenden Bildes definiert:

63232axx
Bild 4: Definition des Kraftangriffs

Liegt keine Querkraftbelastung vor, ist als Axialkraft F 5 (Zug oder Druck) 50% der Quer-
kraft gemafR Auswabhltabellen zulassig.
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Abtriebsseitig: Die in den Datentabellen angegebenen zulassigen Querkrafte Framay Und Frapk gelten
Querkraftumrech- bei Kraftangriff an |/ 2 (Vollwelle) oder bei Kraftangriff am Wellenspiegel (Hohlwelle,
nung bei aulBermit-  Flanschblock).

tigem Kraftangriff  gej ahweichendem Abstand des Kraftangriffspunktes zum Getriebe miissen die zulés-

sigen Querkrafte gemal Projektierungsablauf Seite 42 neu bestimmt werden.

? B < ——[N]
f+x

E < F . N
R Ramax b+x[ ]

Framax = zuldssige Querkraft [N]
X = Abstand vom Wellenbund bis zum Kraftangriff in [mm]

a,b,f = Getriebekonstanten zur Querkraftumrechnung [mm]

c = Getriebekonstante zur Querkraftumrechnung [Nmm]

63215axx

63102axx
Bild 6: Querkraft Fr mit vergréBertem Abstand x zum Getriebe
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Getriebekonstan-
ten zur Querkraft-
umrechnung

Getriebetyp a b c f d 1
[mm] [mm] [Nmm] [mm] [mm] [mm]
BSF / BSKF202 113.1 95.6 7.35x 104 0 20 35
BSHF / BSAF202 116.6 116.6 8.40 x 10% 20 - -
BSBF202 101.5 101.5 - - - -
BSF / BSKF302 122.6 104.6 8.61x 104 0 22 36
BSHF / BSAF302 126.6 126.6 1.20 x 10° 22 - -
BSBF302 111.0 111.0 - - - -
BSF / BSKF402 152.2 123.2 2.56 x 10° 32 58
BSHF / BSAF402 143.7 143.7 3.85x10° - -
BSBF402 132.0 132.0 - - - -
BSF / BSKF502 1754 134.4 4.92x10° 0 40 82
BSHF / BSAF502 162.4 162.4 4.75x10% 28 - -
BSBF502 145.3 145.3 - - - -
BSF / BSKF602 195.9 154.9 9.84 x 10° 0 55 82
BSHF / BSAF602 189.9 189.9 9.54 x 10° 0 - -
BSBF602 170.8 170.8 - - - -
BSF / BSKF802 242.7 190.2 1.89 x 108 75 105
BSHF / BSAF802 243.2 243.2 2.70 x 10° - -
BSBF802 206.0 206.0 - - - -
Getriebetyp a b c f d |
[mm] [mm] [Nmm] [mm] [mm] [mm]
PSF / PSKF121/122. 47.6 36.6 2.08 x 104 14 22
PSF / PSKF221/222 53.6 39.6 2.41 x 10* 16 28
PSBF221/222 64.1 64.1 - - - -
PSF / PSKF321/322 65.0 47.0 7.97 x 104 0 22 36
PSBF321/322 725 725 - - - -
PSF / PSKF521/522 83.1 54.1 2.52x10° 0 32 58
PSBF521/522 87.5 87.5 - - - -
PSF / PSKF621/622 113.6 72.3 5.48 x 10° 0 40 82
PSBF621/622 105.0 105.0 - - - -
PSF / PSKF721/722 126.6 85.6 1.42 x 108 0 55 82
PSBF721/722 138.5 138.5 - - - -
PSF / PSKF821/822 153.2 100.7 3.21x 108 0 75 105
PSBF821/822 156.0 156.0 - - - -
PSF / PSKF921/922 170.7 105.7 5.30 x 108 0 85 130
Getriebetyp a b c f d 1
[mm] [mm] [Nmm] [mm] [mm] [mm]
PS.C220 57 43 3.41x10% 0 16 28
PS.C320 63.5 45.5 7.55x 104 0 22 36
PS.C520 95.5 66.5 213 x10% 0 32 58
PS.C620 107.5 66.5 3.68 x 10* 0 40 82
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4.6 Projektierungsbeispiel: Portal mit Servoantrieben
Auslegung der X-Achse (Fahrachse)

61220axx
Bild 7: Projektierungsbeispiel: Portal mit Servoantrieben - Fahrachse

Folgende Daten sind gegeben:

+ Summe der bewegten Massen: m_ = 50 kg

* Durchmesser der Riemenscheibe: dg = 75 mm

» Reibkoeffizient der Achse: y = 0,01

» Verfahrgeschwindigkeit: v,ax =2 m/s

+ Maximal auftretende Beschleunigung/Verzégerung: ap,ax = 10 m/s?
» Taktzeit:t,=3s

+ Pausenzeit: t,=18s

» Lastwirkungsgrad: 1, =0,9

+ Bauform des Getriebes: IM = M1

Fir den Antrieb ist ein PS.C-Getriebe im Direktanbau an einen CMP-Servomotor vorge-
sehen.

Die Querkraftbelastung erfolgt auf Wellenmitte.
Die Kraftlbertragung erfolg mit Hilfe einer Riemenscheibe.
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Fahrabschnitte
\'
[m/s]
t[s]
1 2 3

Bild 8: Fahrabschnitte 1 - 4

Beschleunigungszeit in Fahrabschnitt 1, Verzégerungszeit in Fahrabschnitt 3

=ty = max o 2S5
T8 amax 10 mys2

Fahrzeit Konstantfahrt in Fahrabschnitt 2
L=t -t,-t-t

t,=1.8s-0.2s- 0.2s
t, =0.8s

Mg, fiir alle Fahrabschnitte

(m- g p)- =
Mstat =
,
S0kg- 9.81" 0.01 - %0737
N
Mstat =
0.9

M, =0.2043Nm

stat

Mgy, wihrend der Beschleunigung in Fahrabschnitt 1

0
m- P
e
dyn
n
m  0.075m
SOkg- 1075+ =
M, =
dyn 0’9
M,, =20.83Nm

56
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Mgy, wihrend der Verzégerung in Fahrabschnitt 3

0.075m )

M,, =50kg- (-102). 0.9
i N

M

dyn

=-16.875Nm

M,,.x wéhrend der Beschleunigung in Fahrabschnitt 1

=M_ +M

max stat dynl

M, =0.2043 Nm +20.8333Nm
M, =21.04Nm

M,,.x wéhrend der Verzégerung in Fahrabschnitt 3

M =M +M

max stat dyn3

M. =0.2043 Nm +(- 16.87 Nm)

ma:

M. =-16.6657TNm

max

Abtriebsdrehzahl

amax d0~ 7'[,'.

m
n max =—S'
“ 0.075m- &
1

n,... =506.295—
min

Ubersetzung einschlieBlich 10 % Motordrehzahlreserve
Bei ny=4500 1/min handelt es sich um eine Annahme

= n,-0.9
namax
1
4500 0.9
s min
= 1
509.295
min
i= 795
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Maximale Antriebsdrehzahl

n_=n -

n =509.295 1. 7
min

n =3565.065——

‘max
min

Projektierung Servogetriebe
Die Projektierung erfolgt gemaR Projektierungsablauf Seite 42 ff.

Anhand der unten stehenden Tabelle das Getriebe ausgewahlt

cr Fra Frapk
Mamax Mapk Manotaus Nak Jo PSC PSC PSC
i [Nm] [Nm] [Nm] [1/min]  10*kgm? [Nm/] [N] [N]
PSC221 3 29 40 60 1500 0.172 3.46 1170 2000
5 34 . 42 63 | 720 0.0578 3.44 1390 2000
7 32 [ 3 ] 5 | 800 3.28 1550 2000
10 30 37 56 700 0.0144 2.92 1750 2000
M1;M3;M5-6 M2 M4 [0)
Nepk N ao a4 a ao a4 az ag C az
i [1/min] | [%] [l
PSC221 3 7000 99 101.00 = -0.093 0 106.00 | -0.104 0 109.00 | -0.110 0 10
2, 5 7000 99 160.00 -0.181 0 163.00 | -0.190 0 167.00 | -0.200 0 10
1 7 7000 99 | 186.00 | -0.257 0 187.00 | -0.264 0 186.00 | -0.267 0 10
g 10 7000 99 158.00 -0.178 0 161.00 -0.184 0 164.00 | -0.194 0 10
Auswahlbedingung:
Mmax < Mapk
21.04Nm <39Nm
nmax < nepk

3565 < 7000——
min min

Bedingung ist erfullt.
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Mittlere Abtriebsdrehzahl

_nm Lt t+n -t

n

am

t+otod,
1 1
509.295— 1 509.295—
—— M. (25+509.295—— 0.85+ M. o 2¢
no = 2 min 2
o 0.25+0.85+0.25+1.85
n, =169.765L,
min
Auswahlbedingung:
nam < nak
1 1
169.765—— <809 —
min min
Bedingung ist erfullt.
Effektivdrehmoment Servogetriebe
\/n,- oM 4 rn e (M
M =38
aeff
n-t+.+n,1
1 1
509.295—— . ) . 506.295—— .
——— - .25 - [21.04Nm| +509.295——- 0.8s- |0.2043Nm| +——— M. 0.25 -|- 16.67Nm|
M, =} 2 min 2
0.25- 254,64 +0.85- 5092951 +0.25- 254 64—
min min min

M,,, =16.065Nm

Auswahlbedingung:
M, <M

aeff — amax

16.065Nm <32Nm

Bedingung ist erfilllt.
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Thermisches Moment des Servogetriebes

|1 2

1.2
IR L t - |M1| Foodon, -t - |M”
ath n]. t] ++nn P

n

509.295# i 1 , S06. 295# i
——— M 0,25 - [21.04Nm| +509.295——+ 0.8s- [0.2043Nm| +——— M. 0. 25 -|- 16.67Nm|
M. = 2 min 2
1

ath
0.2s- 254.64# +0.8s- 509.295—— +0.2s- 254. 64#
min min min

M, = 5.009Nm

Thermische Faktoren fur Bauform M1
ap=186

a,=-0,257

az=0

9
1.2
am

M.

Therm = aO +a1 ' nam +

M,,, =186+ (-0.257- 169.765——) +— >
min  169.765"

M, =142.37Nm

Auswahlbedingung:
M <M

ath — Therm

5.035Nm < 142.37Nm

Bedingung ist erfullt.

Querkraftberechnung

Zuschlagsfaktoren fiir die Querkrafte bei unterschiedlichen Ubertragungselementen an
der Abtriebswelle finden Sie auf Seite 48 und auf 51.

M
Fmax = e f;
mdy
2

_21.04Nm

Rmax =20 075m
2

=1402N

2.5

F

R max

Kraftangriff ist in der Mitte der Abtriebswelle.
Auswahlbedingung:

F,

Rmax

<F

RaPk

1402N <2000N

Bedingung ist erfullt.

Katalog — Synchrone Servo-Getriebemotoren




Projektierungshinweise fur Servo-Getriebemotoren
Projektierungsbeispiel: Portal mit Servoantrieben

Berechnung der Lagerkraft

3

3
M. =3 ne ot |M1| +..t.n, -t - |M,,
kb n-t+..+n,-t

n

509.295# , 1 3 506.295#
— M. 212104 Nim| +509.295—— - 0.8s- [0.2043Nm| +——— 0. 0. 2. |- 16.67Nm|
M,, =3 2 min 2
0.2s: 254.64# +0.8s- 509.295# +0.2s- 254.64#
min min min

M,, =11.172 Nm

M
Fu: akub‘]rz
Rhub ﬁ

2

_11.12Nm
Rib =70 075m
2
Fy,, =744.8N

Auswahlbedingung:
FRkub < F

Rmax

744.8N <1402N

Bedingung ist erfilllt.

Lastmomente in den Fahrabschnitten 1 bis 3
Fahrabschnitt 1

— Mdynl
emax | l r’G

_ 21.04Nm
emxl T 7.0.99

M =3.036 Nm

emax|

Fahrabschnitt 2

stat

i+ Mg
_ 0.2043Nm
emx2 T 7,099
M, =0.0294Nm

emax 2

emax 2
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=S Projektierungsbeispiel: Portal mit Servoantrieben
-_—
Fahrabschnitt 3
_MdynS. T)G
emax3 — .
1
-16.67Nm - 0.99
Memax3=—
7
M, . =-2.35Nm
Motorauswahl Vorlaufige Bestimmung des Motors mit Hilfe des Momentes M.
"™ | motor Mo lp Moc  Imax | Movk | lovR  Jmot Jomot Ms1 | Mgz | Ly Ry | UpgKkalt
[min~"] [Nm] | [A] | [Nm] [A] [Nm] [A] [kgem?] [Nm] [mH] | Q \J
CMP40S | 05 12 19 | 6.1 - - 01 013 08 - | 23 1194 275
CMP40M @ 0.8 0.95 3.8 6.0 - - 0.15  0.18  0.95 - 455 | 19.92 56
CMP50S | 13 132 52 7.0 1.7 17 | 042 048 31 43 37 | 116 62
4500 CMPSOM 24 23 103 131 35 335 | 067 073 43 31 205 529 66
CMP50L 3.3 3.15 15.4 19.5 4.8 4.6 092 099 43 3.1 14.6 | 3.56 68
CMP63S =29 305 111 183 4 42 | 115 149 7 93 183 334 64
CMP63M | 53 54 [ 214 | 324 75 76 [192] 226 93 7 98 149 67
CMPB3L | 7.1 69 @ 304 414 103 10 | 269 303 93 7 | 72 107 71

Ausgewahlter Motor:
CMP63M

Mpi= 21,4 Nm

Imot= 1,92 X 107 kgm?

Bestimmung des Masentrdgheitsverhéltnisses "k"

2

J. =912 m- (V—) +J,
n

max

2

(%)

3565.065——
min

J., =91.2- 50kg- +0.03- 10" kgm’

J,, =14.38125- 10" *kgm’

Jext ist somit bezogen auf die Motorwelle.

k - Jz'xr
J

Motor
;- 1438125 107" kgm®
1.92- 10 *kgm’
k=7.49
Auswahlbedingung:
k<15
7.49<15

Bedingung erfillt.
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Motoreigenbeschleunigung bzw. Verzégerung in den Abschnitten 1 und 3

nmax
MEigen=(JG+‘]Mot)' 955 ¢
3565.065#
M.  =10.03- 10" kgm* +1.92- 10" kgm?) - ————— I
e = | & &) 9.55- 0.2s
M, =0.3639Nm

Eigen

Maximale Motordrehmomente in den Abschnitten 1 und 3
Fahrabschnitt 1

M,=M,  +M

emax 1 Eigen
M, =3.036Nm +0.3639 Nm
M, =3.3999Nm
Fahrabschnitt 2
Mt3 = Memax} + MEigen

M, =-2.357Nm +0.3639Nm
M,, =-1.9931Nm

Effektives Motormoment

M, =\/%(M,21- L.+ M2- 1)

z

_\/(3.399Nm)2- 0.25+(0.0294Nm)* - 0.8 s+(- 1.9931 Nm)* - 0.2s
of

3s

M, =1.0174Nm

Thermische effektive Motordrehzahl

1 1.5 l 1.5
3565.065—— 1) 3565.065——
—min} . 0.25+(3565.065—— | - 0.8s+ |——— M| . 02
1.5 2 min 2
n, =
eff 3S
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Bestimmung der Motorarbeitspunkte dynamisch und thermisch
» Der thermische Arbeitspunkt muss unterhalb oder maximal auf der thermischen
Grenzlinie liegen:

M_ <M

eff — Nenn

* Das dynamische Grenzmoment muss Uberprift werden:

M

20

15

M [Nm]

10

(1]
(2]
(3]
[4]
(3]

max Mot

<M,

v/ /I

Mdynamisch (n)

Mdynamisch (n) 460 V
IVldynamisch (n) 400 V
Mdynamisch (n) 360 V

M S1ihermisch (Derating)

N et 2000 3000 Nmax 4000
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Umrichterzuordnung

Die Umrichterzuordnung der CMP-Servomotoren zu MOVIAXIS® und MOVIDRIVE® fin-
den Sie im Katalog "Synchrone Servomotoren CMP40/50/63".

Berechnung des Bremswiderstands

Spitzenbremsleis-
tung in Fahrab-
schnitt 3

Mittlere Bremsleis-
tung in Fahrab-
schnitt 3

Effektive Brems-
leistung

M, -n -n,.
p o o=tm Tm’ iaw
Brk 9550
1.9931Nm - 3565# -0.9
-F 9550
PBr,pk =0.6696kW
— Mrn ) ntn ) r’Lasr
. 9550
35651
1.9931Nm - — . . o 9
PBr = 2
9550
P, =0.3348kW
P, -t
By, of 2
_ ‘,
_ 0.3348kW - 0.2s
Br_eff 3S
Psl;eff =0.223kW

Die Auswahl des Bremswiderstands hangt unter anderem davon ab, welcher Bremswi-
derstand an den jeweiligen Umrichter angeschlossen werden darf. Bei Verwendung von
eines MOVIDRIVE®-Umrichters werden im Systemhandbuch entsprechende Hinweise
gegeben.

Bei Verwendung eines MOVIAXIS®-Servoverstarkers muss der entsprechende Brems-
widerstand uber die "SEW Workbench" ermittelt werden.
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