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Wichtige Hinweise zur Betriebsanleitung (]

Wichtige Hinweise und bestimmungsgemale Verwendung 1

1 Wichtige Hinweise zur Betriebsanleitung

1.1  Wichtige Hinweise und bestimmungsgemél3e Verwendung

Bestandteil des
Produktes

Bestimmungs-
gemaéle
Verwendung

Qualifiziertes
Personal

Die Betriebsanleitung ist Bestandteil des Mehrachs-Servoverstarkers MOVIAXIS®
MX.

* Bewahren Sie die Betriebsanleitung immer griffbereit in der N&he des Gerétes auf,
da die Betriebsanleitung wichtige Hinweise zum Service enthalt.

« Bewahren Sie die Betriebsanleitung bis zur Entsorgung des Mehrachs-Servoverstar-
kers MOVIAXIS® MX griffbereit auf.

* Geben Sie die Betriebsanleitung bei Verkauf, VerauRRerung oder Verleih des Mehr-
achs-Servoverstarkers MOVIAXIS® MX weiter.

Die Betriebsanleitung wendet sich an alle Personen, die Montage-, Installations-, Inbe-
triebnahme- und Servicearbeiten an den Mehrachs-Servoverstarkern MOVIAXIS® MX
ausfuhren.

Die bestimmungsgemale Verwendung beinhaltet das Vorgehen gemaR3 der
Betriebsanleitung.

Die Mehrachs-Servoverstarker MOVIAXIS® MX sind Geréte fiir industrielle und gewerb-
liche Anlagen zum Betreiben von permanent erregten Drehstrom-Synchronmotoren und
asynchronen Drehstrommotoren mit Geberrickfihrung. Diese Motoren missen zum
Betrieb an Servoverstarkern geeignet sein. Andere Lasten dirfen nur nach Absprache
mit dem Hersteller an die Gerate angeschlossen werden.

Die Mehrachs-Servoverstarker MOVIAXIS® MX sind fiir den Einsatz in metallischen
Schaltschranken bestimmt. Diese metallischen Schaltschranke stellen die fiir die An-
wendung notwendige Schutzart sowie die fiir die EMV notwendige grof3flachige Erdung
zur Verfigung.

Die Aufnahme des bestimmungsgemaRen Betriebs ist so lange untersagt, bis festge-
stellt ist, dass

» die Maschine die EMV-Richtlinie 89/336/EWG einhalt

e und die Konformitat des Endproduktes mit der Maschinenrichtlinie 98/37/EG fest-
steht.

Vom Mehrachs-Servoverstarker MOVIAXIS® MX kénnen Restgefahren fur Personen
und Sachwerte ausgehen. Deshalb dirfen alle Montage-, Installations-, Inbetriebnah-
me- und Servicearbeiten nur von geschultem Personal ausgefuhrt werden, das die mog-
lichen Gefahren kennt.

Das Personal muss fiir die entsprechende Tatigkeit die erforderliche Qualifikation haben
und mit

» der Montage,

» der Installation,

» der Inbetriebnahme
* und dem Betrieb

des Produktes vertraut sein. Dazu mussen die Betriebsanleitung und besonders die
Sicherheitshinweise sorgfaltig

» gelesen,

» verstanden

* und beachtet
werden.
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@ Wichtige Hinweise zur Betriebsanleitung
I Symbolerklarung

Méngelhaftung Nicht fachgerechte Handlungen sowie mit dieser Betriebsanleitung nicht in Ubereinstim-
mung stehende Handlungen, beeintrachtigen die Eigenschaften des Produktes. Dies
fuhrt zum Verlust jeglicher Mangelhaftungsanspriche gegen die Firma SEW-
EURODRIVE GmbH & Co KG.

Entsorgung

Bitte beachten Sie die aktuellen nationalen Bestimmungen!

Entsorgen Sie die einzelnen Teile getrennt, je nach Beschaffenheit und aktuell gelten-
den Vorschriften z. B. als:

« Elektronikschrott (Leiterplatten),

¢ Kunststoff,
* Blech,

e Kupfer,

e Aluminium.

Produktnamen Die in diesem Buch genannten Marken und Produktnamen sind Warenzeichen oder ein-
und Waren- getragene Warenzeichen der jeweiligen Titelhalter.
zeichen

1.2 Symbolerkldrung

Sicherheits- und Beachten Sie unbedingt die in dieser Druckschrift enthaltenen Sicherheits- und
Warnhinweise Warnhinweise!

Drohende Gefahr durch Strom.
Mégliche Folgen: Tod oder schwerste Verletzungen.

Drohende Gefahr.
Mégliche Folgen: Tod oder schwerste Verletzungen.

Gefahrliche Situation.
Méogliche Folgen: leichte oder geringfligige Verletzungen.

Schédliche Situation.
Méogliche Folgen: Beschédigung des Geréts und der
Umgebung.

Anwendungstipps und nitzliche Informationen.

CRONE: B
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Sicherheitshinweise
Einsatzumgebung

2
2.1

22

2.3

Sicherheitshinweise
Einsatzumgebung

Vorsicht Lebensgefahr

Der Betrieb des Mehrachs-Servoverstarkers MOVIAXIS® MX in explosionsgefahrdeten
Bereichen ist nicht zulassig, da der Servoverstarker als Zindquelle wirken kann.

Bauen Sie den Mehrachs-Servoverstarker MOVIAXIS® MX nur in Umgebungsbedin-
gungen ein, wie in Kapitel "Technische Daten" beschrieben.

Vorsicht vor Beschédigung des Mehrachs-Servoverstarkers MOVIAXIS® MX

Der Mehrachs-Servoverstarker MOVIAXIS® MX kann bei den folgenden Umgebungs-
bedingungen beschadigt werden, fur die er nicht ausgelegt ist, wie z. B.:

+ beim Einsatz in Umgebungen mit schadlichen Olen, Sauren, Gasen, Dampfen, Stau-
ben, Strahlung, zu hoher mechanischer Schwingungsbelastung usw.

» Der Einsatz in nichtstationdren Anwendungen, bei denen Uber die Anforderungen
der EN 50178 hinausgehende mechanische Schwingungs- und Stol3belastungen
auftreten.

Bauen Sie den Mehrachs-Servoverstarker MOVIAXIS® MX nur in Umgebungsbedin-
gungen ein, wie in Kapitel 7 "Technische Daten" beschrieben. So vermeiden Sie Be-
schadigungen am Gerat und an der Funktionstiichtigkeit des Geréates.

Sicherheitsfunktionen

Warnung vor Fehlfunktionen des Mehrachs-Servoverstarkers MOVIAXIS® MX

Der Mehrachs-Servoverstarker MOVIAXIS® MX darf nur Sicherheitsfunktionen tiber-
nehmen, fur die er ausdricklich spezifiziert ist. Durch mégliche Fehlfunktionalitat der
Mehrachs-Servoverstarker MOVIAXIS® MX konnen Personen verletzt und Material ge-
schadigt werden.

Falls notig, verwenden Sie tibergeordnete Sicherheitssysteme, um den Schutz von Per-
sonen und Maschinen zu gewabhrleisten.

Beachten Sie bei Sicherheitsanwendungen die Druckschrift "Sichere Abschal-
tung fur MOVIAXIS® - Auflagen”

Geré&tetemperatur

Verbrennungsgefahr

Sie kénnen sich verbrennen, wenn Sie die Bremswiderstande des Mehrachs-Servover-
starkers MOVIAXIS® MX beriihren. Die Bremswiderstande konnen eine Ober-
flachentemperatur in Bereichen von 70 °C bis 250 °C erreichen.

Beriihren Sie keinesfalls die Bremswiderstidnde wahrend des Betriebs und in der Ab-
kiihlphase nach dem Abschalten.
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Gerateaufbau
Achsverbund

3 Gerateaufbau
3.1 Achsverbund
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Bild 1: Achsverbund MOVIAXIS (Beispielhafter Aufbau)

57512axx

[1]  Versorgungsmodul [4]  Achsmodul Baugrofie 2
[2]  Achsmodul Baugrofe 6 [5] Achsmodul BaugrofRe 1
[83] Achsmodul BaugrofRe 4 [6] 24-V-Schaltnetzteilmodul
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Gerateaufbau
Wichtige Hinweise

3.2 Wichtige Hinweise

SchutzmalRnahmen und Schutzeinrichtungen missen den jeweils nationalen
gultigen Vorschriften entsprechen.

Notwendige SchutzmalRhahme: Schutzerdung (Schutzklasse 1)

Notwendige Schutzeinrichtungen: Die Uberstrom-Schutzeinrichtungen sind fur
den Leitungsschutz der kundenseitigen An-
schlussleitungen zu bemessen.

Beachten Sie bei der Installation und bei der Inbetriebnahme von Motor und Bremse die
jeweiligen Betriebsanleitungen!

Die nachfolgenden Bilder "Gerateaufbau” zeigen die Gerate ohne die mitgelieferte
Abdeckhaube. Die Abdeckhaube sichert den Bereich der Netz- und Bremswiderstand-
Anschlisse. Der Betrieb der Gerate ist nur mit montierten Abdeckhauben zulassig.

=)

3.3 Typenschilder, Typenbezeichnungen und Lieferumfang

Das Typenschild ist je nach Modul in bis zu 3 Segmente aufgeteilt.

» Teil 1 des Typenschildes enthélt die Typenbezeichnung, die Fertigungsnummer und
den Status.

» Teil 2 des Typenschildes gibt die werkseitig eingebauten Optionen und den Versi-
onsstand an.

» Teil 3 des Typenschildes (Gesamttypenschild) enthalt die technischen Daten des
Moduls.

Das Gesamttypenschild ist bei Versorgungsmodul und Achsmodul seitlich am Gerét
angeklebt.

Das Typenschild beschreibt die Version und den Lieferumfang des Mehrachs-Servover-
starkers bei Auslieferung.

Abweichungen kdnnen entstehen, wenn
» z. B. Optionskarten nachtréglich eingebaut oder entfernt werden,
» oder wenn die Gerate-Firmware durch ein Update aktualisiert wird.
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Geréateaufbau
Typenschilder, Typenbezeichnungen und Lieferumfang

Typenschild Achsmodul

Teil 1 des Typenschildes Teil 2 des Typenschildes
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Bild 2: Anbringung von Teill des Typenschildes

| 1l
[4]

A A

MXAB1RA-032-503- XFA11A I0L1A | XCPILA| XIALIA | XTAL1A
99 0008282161 .0004. 010 111 | 1110 1

TR nnmnnnunnnnnnmmmnmmirmimr I

__|-MxAg1A-0
[ MOVIAXIS

Ewungang + Input f-lunung / Oudput
u = 580v DC U= 0...UNV AC Ug = 24V DC
RODRIVE: : = §: 0. .6800d8 Igp:an0c ©

D-78648 Bruchaal P = 17.9kW 1 = 328 AC LISTED IND.

[2] N

B1—*

Achsmodul T10..45¢C Liax = BOR AC CONT, E0. 2006
Axis module 1P 1.".‘_.
Madi in Girsasy ‘m
| 00RO O IlII]IHHIIIIIIlIiHIII IiIHIIlI|IIIIIIIIIIIIIIIHIIII!IIIIIIIIIIIII IR AR ,
3
. ]l
57327axx

Bild 3: Beispiel Typenschild Achsmodul MOVIAXIS® MXA

Teil 1 des Typenschildes: Anbringung an der 1]

! oberen Befestigungslasche des Moduls

Typenbezeichnung, siehe Seite 13

Teil 2 des Typenschildes: Anbringung an der 2]

I oberen Befestigungslasche des Moduls Fertigungsnummer
m Teil 3 des Typenschildes: Anbringung seitlich [3]  Status

am Gehause des Moduls

4] Kommunikations-Steckplatze,
Firmware-Stand
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Geréateaufbau
Typenschilder, Typenbezeichnungen und Lieferumfang

Typenschild Versorgungsmodul
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Bild 4: Beispiel Typenschild Versorgungsmodul MOVIAXIS® MXP
| oL Denechies MO () Typenvezeicinung, s Sete 13
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Bild 5: Beispiel Typenschild Zwischenkreis-Entlademodul MOVIAX 1S® MXZ

| Teil 1 des Typenschildes: Anbringung an der

oberen Befestigungslasche des Moduls (11 Typenbezeichnung, siehe Seite 13
Teil 3 des Typenschildes: Anbringung seitlich .
1] am Gehause des Moduls [2]  Fertigungsnummer
[3] Status
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Geréateaufbau
Typenschilder, Typenbezeichnungen und Lieferumfang

Typenschild Option 24-V-Schaltnetzteilmodul

2
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Bild 6:

Beispiel Typenschild 24-V-Schaltnetzteilmodul

Teil 1 des Typenschildes: Anbringung an der 1]

oberen Befestigungslasche des Moduls Typenbezeichnung

Teil 2 des Typenschildes: Anbringung seitlich 2]

am Gehause des Moduls Fertigungsnummer

[3] Status
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Betriebsanleitung — Mehrachs-Servoverstdrker MOVIAXIS® MX




Geréateaufbau 3
Typenschilder, Typenbezeichnungen und Lieferumfang

Beispiel: TypenbezeichnungMOVlAXlS® Basisgeréte

MX A 80 A -004 5 0 3 -00
| 00 = Serienausfihrung
XX = Sonderausfiithrung
3= 3-phasige Anschlussart
50 = U =AC 380 - 500 V Anschluss-Spannung
Ausfuhrungen:
004 = Bei A-Modulen der Nennstrom, z. B. 004 =4 A
050 = Bei Z-Modulen bei Zwischenkreisentladung abfiihrbare
Energiemenge, z. B. 050 = 5000 Ws
010 = Bei P/R-Modulen die Nennleistung, z. B. 010 = 10 kW
050 = Bei C-Modulen die Kapazitat, z. B. 050 = 5000 uF
060 = Bei 24-V-Schaltnetzteilmodul die Leistung, z. B. 060 = 600 W
Baustand
80 = Standardausfiihrung
81l= Ausfuhrung mit einem Sicherheitsrelais im Achsmodul
82= Ausfuhrung mit zwei Sicherheitsrelais im Achsmodul
Geratetyp:
A= Achsmodul
C= Kondensatormodul
P= Versorgungsmodul mit Brems-Chopper
R= Versorgungsmodul mit Riickspeisung
S= Schaltnetzteilmodul
Z= Zwischenkreis-Entlademodul
M= Mastermodul
MOVIAXIS®

Typenbezeichnung Achsmodul;

MXA80A-004-503-00 = Achsmodul mit 4 A Nennstrom

Typenbezeichnung Versorgungsmodul:

MXP80A-010-503-00 = 10 kW Versorgungsmodul
MXR80A-025-503-00 = 25 kW Versorgungsmodul mit Riickspeisung (in Vorbereitung)

Typenbezeichnung Option Zwischenkreis-Entlademodul:

Zwischenkreis-Entlademodul mit einer abfiihrbaren Energiemenge

MXZ80A-050-503-00 = von 5000 Ws

Typenbezeichnung Option Mastermodul:

MXMB80A-000-000-00 = Mastermodul

Typenbezeichnung Option 24-V-Schaltnetzteilmodul

MXS80A-060-503-00 = 24-V-Schaltnetzteilmodul

Betriebsanleitung — Mehrachs-Servoverstdrker MOVIAXIS® MX 13
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Geréateaufbau
Typenschilder, Typenbezeichnungen und Lieferumfang

MOVIAXIS® MX Option Kommunikations-Baugruppen

X 1 A

|— Baustand

Versionsstand

Ausfuhrung:

FP = Profibus DP V1

10 = Baugruppe Binére Ein- / Ausgange
IA = Baugruppe Analoge Ein-/ Ausgénge
FA = K-Net

Optionsbaugruppe fir MOVIAXIS®
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Geréateaufbau 3
Lieferumfang und Zubehor

3.4 Lieferumfang und Zubehér

Hinweis!

Fir sdmtliche Steckverbindungen sind die entsprechenden Gegenstecker werksseitig
aufgesteckt. Eine Ausnahme bilden die Sub-D-Stecker, diese werden ohne Gegen-
stecker geliefert.
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Bild 7: Zubehér
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Gerateaufbau
Lieferumfang und Zubehor

Zubehor-Zuordnungstabelle

VM4 AM®
Nr.  Gerat  MMY ZKE® SNT 10 25 s0 75 _ . 12 16 24 32 48 64 100
kW | kW = kW kW A A A A A A A
Zubehor
Berihrschutz-Abdeckung
[1] ‘ X X ‘ X ‘ X
Zwischenkreis-Verschienung
[2] | 76 mm ‘ X X ‘ X ‘ X

[3] 106 mm X ‘x‘x‘x‘x
[4] 136 mm X X

[5] 160 mm X ‘ X ‘ X X

[6] 226 mm X
24-V-Versorgungsleitung

[7] 1 40 mm X

[8] | 50 mm X X X X
[9] 80 mm ’T ‘ X ‘ X ‘ X ‘ X
[10] 110 mm \ X X
[11] 140 mm X ‘ X ‘ X ’T
[12] 200 mm X
Verbindung CAN 1/Meldebus

[13] 200 mm X X X X
[14] 230 mm ’T ‘ X ‘ X ‘ X ‘ x

[15] 260 mm X

[16] 290 mm X ‘ X ‘ X ’T
[17] 350 mm X
[18] X

Abschlusswiderstand

[19] ‘ X X ‘ X ‘ X

Elektronikschirmklemme

[20] 60 mm X X X X

[21] 90 mm X ‘x‘x‘x‘x

[22] 120 mm X

[23] 150 mm X ‘ X ‘ X ’T

6 | 210 mm X

Tabelle wird auf der Folgeseite fortgesetzt.
FuRRnoten auf Folgeseite.
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Lieferumfang und Zubehor

vm4) AMD
Nr.  Gerat  MMY  ZKE? SNTY 19 | 25 50 75 JA an ga 12 16 24 32 48 64 100
KW kW | kW kW A A A A A A A
Zubehor

Leistungsschirmklemme
[24] 60 mm X X ‘ X ‘ X ‘ X ‘ X ‘ X ‘ X
[25] 105 mm X X ‘ X ‘ X X X X

Sonstiges
Kabel-

(26] klemmen
Klemm-

271 plech S

6) | Kontakt- .
blech

1) Mastermodul

2) Zwischenkreis-Entlademodul
3) 24-V-Schaltnetzteilmodul

4) Versorgungsmodul

5) Achsmodul

6) nichtin Bild 7 abgebildet
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Gerateaufbau
Ubersicht eines Achsverbund

3.5 Ubersicht eines Achsverbund

Die Gerate sind in der folgenden Abbildung zum Teil mit Abdeckhauben dargestellt.

[3]

[2]

[4]

Mo suges

[5] [6]

57513axx

Bild 8: Energieversorgung im Achsverbund

(1]
(2]
(3]
(4]
(5]
(6]

X1: Netzanschluss

X4: Zwischenkreis-Anschluss

X5a, X5b: 24-V-Spannungsversorgung

Versorgungsmodul
Achsmodule
24-V-Schaltnetzteilmodul
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Gerateaufbau Versorgungsmodul MOVIAXIS® MXP

3.6  Geréteaufbau Versorgungsmodul MOVIAXIS® MXP

In den folgenden Abbildungen sind die Gerate ohne Abdeckhaube dargestellt.
Geréteaufbau Versorgungsmodul MOVIAXIS® MXP BaugréB3e 1

A B
E_:#‘ ¥ .Lr’ !i Li;i

[ ]

%

2] ;%

3] '
4 m
[ ]tm

1]

[5] .

[7]

o

Bild 9: Geréteaufbau Versorgungsmodul MOVIAXIS® MXP Baugréie 1

58862axx

A Ansicht von oben B Ansicht von vorn

[1] Meldebus [2]  X12: Systembus CAN1
X9a: Eingang, griiner Stecker am Kabel .
X9b: Ausgang, roter Stecker am Kabel (3]  S1,S2: DIP-Schalter
[4] S3, S4: Achsadressenschalter

[5] Bereitschaftsanzeige (Power)

[6] 2 x7-Segment-Anzeige

[7]  X5a, X5b: 24-V-Spannungsversorgung
[8]  X4: Zwischenkreis-Anschluss

[9]  Leistungs-Schirmklemme
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Gerateaufbau Versorgungsmodul MOVIAXIS® MXP

Geréteaufbau Versorgungsmodul MOVIAXIS® MXP Baugré3e 3

[B]—
41

[2]—%"
'm
-]
L=

5l —f-
[6]— tmm

55468AXX
Bild 10: Geréteaufbau Versorgungsmodul MOVIAXIS® MXP Baugréie 3

A Ansicht von oben B Ansicht von vorn

[1] Meldebus [2] X12: Systembus CAN1
X9a: Eingang, griiner Stecker am Kabel .
X9b: Ausgang, roter Stecker am Kabel [3]  S1,S2: DIP-Schalter

[4] S3, S4: Achsadressenschalter

[5] Bereitschaftsanzeige (Power)

[6] 2 x 7-Segment-Anzeige

[7]  X5a, X5b: 24-V-Spannungsversorgung
[8]  X4: Zwischenkreis-Anschluss

[9]  X1: Netzanschluss

[10] X3: Anschluss Bremswiderstand

[11] Leistungs-Schirmklemme
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Gerateaufbau Achsmodule MOVIAXIS® MXA

3.7 Gerdteaufbau Achsmodule MOVIAXIS® MXA

In den folgenden Abbildungen sind die Gerate ohne Abdeckhaube dargestellt.
Achsmodul MOVIAXIS® MXA Baugrofe 1

A B C
(2]

(3]

X9a i

E

|

—
=
N

[4]

5

r
i

[ (5]

(6]

(71

(8]

9]

[10]
55469BXX

Bild 11: Gerateaufbau Achsmodul MOVIAXIS® MXA Baugréie 1
A Ansicht von oben B Ansicht von vorn C Ansicht von unten
[1] Meldebus [2]  Elektronik-Schirmklemmen [11] X2: Motoranschluss

X9a: Eingang, griner Stecker am Kabel s

X90b: Ausggangg,%oter Stecker am Kabel [3] X10: Binargeingange [12] X6: Bremsenansteuerung

[4]  X11: Bindrausgange [13] X7: 1 Sicherheitsrelais

(optionale Ausfiihrung)
[5] X12: CAN2-Bus
[6] 2 x 7-Segment-Anzeige

[7]  X13: Anschluss Motorgeber (Resolver oder
Hiperface + Temperaturfuhler)

[8]  X5a, X5b: 24-V-Spannungsversorgung
[9]  X4: Zwischenkreis-Anschluss

[10] Leistungs-Schirmklemmen
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Gerateaufbau Achsmodule MOVIAXIS® MXA

Achsmodul MOVIAXIS® MXA Baugréf3e 2

2

1w 1

i‘i‘.

m— ']

Bild 12: Geréteaufbau Achsmodul MOVIAXIS® MXA BaugréBBe 2

A Ansicht von oben

[1] Meldebus
X9a: Eingang, griiner Stecker am
Kabel
X9b: Ausgang, roter Stecker am Kabel

(2]
(3]
(4

(5]
(6]
(7]

8l
[0
[10]

55470BXX
Ansicht von vorn C Ansicht von unten
Elektronik-Schirmklemmen [11] X2: Motoranschluss
X10: Binargeingénge [12] X6: Bremsenansteuerung
X11: Bindrausgange [13] X7, X8: 2 Sicherheitsrelais

(optionale Ausfuihrung)
X12: CAN2-Bus
2 x 7-Segment-Anzeige

X13: Anschluss Motorgeber (Resolver oder
Hiperface + Temperaturfihler)

X5a, X5bh: 24-V-Spannungsversorgung
X4: Zwischenkreis-Anschluss

Leistungs-Schirmklemmen
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Gerateaufbau Achsmodule MOVIAXIS® MXA

Achsmodul MOVIAXIS®MXA Baugréfe 3

B Cc

[2]— == s e

(1]

[12]

[13]

Bild 13: Geréteaufbau Achsmodul MOVIAXIS® MXA Baugrél3e 3

A Ansicht von oben B
[1] Meldebus [2]
X9a: Eingang, griiner Stecker am 3
Kabel [3]

X9b: Ausgang, roter Stecker am Kabel [4]

(5]
(6]
(7]

(8]
[
(10]

(o——Hr=rl
58864axx
Ansicht von vorn C Ansicht von unten
Elektronik-Schirmklemmen [11] X2: Motoranschluss
X10: Binargeingange [12] X6: Bremsenansteuerung
X11: Bin&drausgange [13] X7, X8: 2 Sicherheitsrelais

(optionale Ausfiihrung)
X12: CAN2-Bus
2 x 7-Segment-Anzeige

X13: Anschluss Motorgeber (Resolver oder
Hiperface + Temperaturfuhler)

X5a, X5b: 24-V-Spannungsversorgung
X4: Zwischenkreis-Anschluss

Leistungs-Schirmklemmen
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Achsmodul MOVIAXIS® MXA Baugréf3e 4

[12]

[13]

Bild 14: Gerateaufbau Achsmodul MOVIAXIS® MXA Baugréi3e 4 TRt
A Ansicht von oben B Ansicht von vorn C Ansicht von unten
[1] Meldepus [3]  X10: Binargeingange [12] X6: Bremsenansteuerung
)éggglEmgang, graner Stecker am [4]  X11: Binarausgénge [13] X7, X8: 2 Sicherheitsrelais
X9b: Ausgang, roter Stecker am (optionale Ausfilhrung)
Kabel [5] X12: CAN2-Bus
[2] Elektronik-Schirmklemmen [6] 2 x 7-Segment-Anzeige

[71 ~ X13: Anschluss Motorgeber (Resolver oder
Hiperface + Temperaturfiihler)

[8]  X5a, X5h: 24-V-Spannungsversorgung
[9]  X4: Zwischenkreis-Anschluss

[10] X2: Motoranschluss

[11] Leistungs-Schirmklemmen
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Gerateaufbau Achsmodule MOVIAXIS® MXA

Achsmodul MOVIAXIS® MXA BaugréfRe 5

(2]

Bild 15: Geréteaufbau Achsmodul MOVIAXIS® MXA BaugrélBe 5

A Ansicht von oben B
[1] Meldebus [3]
X9a: Eingang, griiner Stecker am
Kabel [4]
X9b: Ausgang, roter Stecker am
Kabel [5]
[2] Elektronik-Schirmklemmen [6]
(71
[8l
[0l
[10]
[11]
[12]

58865axx
Ansicht von vorn C Ansicht von unten
Elektronik-Schirmklemmen [13] X6: Bremsenansteuerung
X10: Bindrgeingange [14] X7, X8: 2 Sicherheitsrelais

(optionale Ausfiihrung)
X11: Bindrausgange

X12: CAN2-Bus

2 x 7-Segment-Anzeige

X13: Anschluss Motorgeber (Resolver oder
Hiperface + Temperaturfiihler)

X5a, X5b: 24-V-Spannungsversorgung
X4: Zwischenkreis-Anschluss
X2: Motoranschluss

Leistungs-Schirmklemmen
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Gerateaufbau Achsmodule MOVIAXIS® MXA

Achsmodul MOVIAXIS® MXA BaugréBRe 6

(3]

(4]

55479BXX

Bild 16: Geréteaufbau Achsmodul MOVIAXIS® MXA Baugrél3e 6

A Ansicht von oben B
[1] Meldebus [3]
X9a: Eingang, griiner Stecker am
Kabel [4]
X9b: Ausgang, roter Stecker am
Kabel [5]
[2] Elektronik-Schirmklemmen [6]
(71
[8l
[0l
[10]
[11]
[12]

Ansicht von vorn C Ansicht von unten
Elektronik-Schirmklemmen [13] X6: Bremsenansteuerung

S X7, X8: 2 Sicherheitsrelais
X10: Bindrgeingange [14] (optionale Ausfiihrung)
X11: Bindrausgange

X12: CAN2-Bus

2 x 7-Segment-Anzeige

X13: Anschluss Motorgeber (Resolver oder
Hiperface + Temperaturfiihler)

X5a, X5b: 24-V-Spannungsversorgung
X4: Zwischenkreis-Anschluss
X2: Motoranschluss

Leistungs-Schirmklemmen
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Gerateaufbau Option Zwischenkreis-Entlademodul MOVIAXIS® MXZ

3.8 Geréteaufbau Option Zwischenkreis-Entlademodul MOVIAXIS® MXZ

In der folgenden Abbildung ist das Gerat ohne Abdeckhaube dargestellt.
Zwischenkreis-Entlademodul MOVIAXIS® MXZ

(1]

(2]

[4]

(3]

54427BXX
Bild 17 Geréteaufbau Zwischenkreis-Entlademodul MOVIAXIS® MXZ

Ansicht von vorn

[1] X14: Steuerstecker

[2] X5a, X5b: 24-V-Spannungsversorgung

[3] X4: Zwischenkreis-Anschluss

[4] X15: Anschluss Bremswiderstand zur Entladung

[5] Leistungs-Schirmklemme

Fur die Projektierung eines Zwischenkreis-Entlademoduls halten Sie bitte Riicksprache
mit SEW-EURODRIVE.
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Gerateaufbau Option Mastermodul MOVIAXIS® MXM

3.9 Geréteaufbau Option Mastermodul MOVIAXIS® MXM

Mastermodul
MOVIAXIS® MXM

In der folgenden Abbildung ist das Gerat ohne Abdeckhaube dargestellt.

[7]

58765axx
Bild 18: Gerdteaufbau Mastermodul, Ausfiihrung MOVI-PLC® Basic

Ansicht von vorn

1] - [6] Steckerbelegung siehe Handbuch "Steuerungskarte
MOVI-PLC® DHP11B", 11350709

[7] Erdungslasche
[8] X5a, X5b: 24-V-Spannungsversorgung
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Gerateaufbau Option 24-V-Schaltnetzteilmodul MOVIAXIS® MXS

3.10 Geréteaufbau Option 24-V-Schaltnetzteilmodul MOVIAXIS® MXS
In der folgenden Abbildung ist das Gerat ohne Abdeckhaube dargestellt.

24-V-Schaltnetzteilmodul

A B
' = i |
rrrEen '
it |
1 —ol 55
- ; 5
0
L ___ B [2] —® .
T [3] R 1
——— {
A |
T |
O
O
ol BT i
| —
[41

[5]4E !

57583axx

Bild 19: Geréteaufbau 24-V-Schaltnetzteilmodul

A Ansicht von oben B Ansicht von vorn
[1] X16: 24 V extern [2] LED State
[3] LED Load
[4] X5a, X5b: 24-V-Spannungsversorgung

(5]

X4: Zwischenkreis-Anschluss
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3.11 Anordnung des Gerédteverbundes

Achsanordung

Versorgungs-
modul MXP

Achsmodule MXA

Mastermodul MXM

Zwischenkreis-
Entlademodul MXZ

24-V-Schaltnetz-
teilmodul MXS

30

Beachten Sie, dass maximal 8 Achsmodule in einem Verbund zugelassen sind.

Die Achsmodule dirfen nur rechts des Versorgungsmodules angebracht sein.

Das Zwischenkreis-Entlademodul darf nur links des Versorgungsmodules angebracht
sein.

MXM MXZ _MXP MXA MXA MXA MXA MXA MXA MXS

8A
75kW | 100 A 64A [48A | 32A |16 A|4A 24V
24A(12A|2A
57525axx
Bild 20: Beispiel einer Achsanordnung
MXM Mastermodul, Option MXA Achsmodul(e), BG1-6
MXZ Zwischenkreis-Entlademodul, Option MXS 24-V/-Schaltnetzteilmodul, Option

MXP Versorgungsmodul, BG1-3

Ordnen Sie das Versorgungsmodul im Achsverbund links der Achsmodule an.

Von links nach rechts muss die elektrische Leistungsfahigkeit der Achsmodule
abnehmen!

Folgende Regel gilt: Iyxa 1 2 Imxa 2 2 luxa 3 2 lvxa 4 --- USW.

Ordnen Sie die Achsmodule entsprechend ihres Nennstromes so an, beginnend auf der
rechten Seite des Versorgungsmodules, dass der Nennstrom von links nach rechts ab-
nimmt, siehe Bild 20.

Ordnen Sie das Mastermodul als das erste Gerat im Achsverbund an, siehe Bild 20.
Das Mastermodul ist eine Option.

Ordnen Sie das Zwischenkreis-Entlademodul im Achsverbund links des Versorgungs-
moduls an, siehe Bild 20.

Das Zwischenkreis-Entlademodul ist eine Option.

Ordnen Sie das 24-V-Schaltnetzteilmodul im Achsverbund rechts des letzten Achsmo-
duls an, siehe Bild 20.

Das 24-V-Schaltnetzteilmodul ist eine Option.
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Leistungsversor-  Nachfolgende schematische Beispielabbildung zeigt eine typische Anordnung von
gung MOVIAXIS®-Baugruppen in einem Achsverbund. Gezeigt wird die Verschienung

» des Zwischenkreises,
* des Meldebusses
» und der Spannungsversorgung DC 24 V.

Meldebus Abschluss-

X9 X9 X9 X9 X9 X9 X9 X9  xo Widerstand

MXM mxz| |MxP| |MXA| |MxA| |mxA| [MxA| |MXA| |MxA| |MxA| |[MXA| |Mxs
1 2 3 4 5 6 7 8

X16m 24V extern

X5 X

5 X5 X5 X5 X5 X5 X5 X5 X5 X5 X5
ab ab ab ab ab ab ab ab ab ab ab ab
P X NEEEN 24-V-Elektronik
72
I+ I+ to te b tef |of o] ot E E o t 1o o : 24-V-Bremse
XA | X4 ] XA XA XA XA XA XA X4 X4
PE ® g & L g g L g & & L g @
uz+| |® e . ° . ‘ ° ° * °
uz-| | ® . . . ° g
53771BXX
Bild 21: Beispiel: Anordnungsreihenfolge von MOVIAXIS® MX-Geréten
Legende:
MXM Mastermodul
MXZ Zwischenkreis-Entlademodul
MXP Versorgungsmodul
MXA 1 ... MXA 8 Achsmodule Gerat 1 bis Gerat 8
MXS 24-V-Schaltnetzteilmodul
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3.12 Optionskombinationen bei Lieferung

Die Achsmodule enthalten ein Aufbausystem, das bis zu 3 Optionen tragen kann.

(1]
™~

3]

™~ [4]

56598axx
Bild 22: Steckplatz-Kombinatorik

[1-3] Steckplatze 1 - 3, Belegung siehe folgende Tabelle

[4] Steuerplatine - Komponente des Grundgerates

Die Optionen kdnnen in den folgenden Kombinationen gesteckt werden:

Kombination Optionskarte

XFP11A XIO11A XIO11A
XFA11A XIA11A XIA11A

1 1 3

2 1

3 2 1

Steckplatz

4 2 1 3

5 1

6 1 3

XFP11A: Profibus

XFA11A: K-Net

XIO11A: Binare Mischbaugruppe

XIA11A: Analoge / bindre Mischbaugruppe
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Option Profibus-Baugruppe XFP11A

3.13 Option Profibus-Baugruppe XFP11A

Klemmenbele-
gung

Frontansicht XFP11A

56596AXX

Steckerbelegung

Verbindung
MOVIAXIS® /
PROFIBUS

Beschreibung Funktion

Klemme
RUN: PROFIBUS-Betriebs-LED Zeigt den ordnungsgemaRen Betrieb der Bus-
(gran) elektronik an.
BUS FAULT: PROFIBUS-Fehler- Zeigt PROFIBUS-DP-Fehler an.
LED (rot)

Belegung

X31: PROFIBUS-Anschluss X31:1 N.C.

X31:2 N.C.

X31:3 RxD / TxD-P

X31:4 CNTR-P

X31:5 DGND (M5V)

X31:6 VP (P5V /100 mA)

X31:7 N.C.

X31:8 RxD / TxD-N

X31:9 DGND (M5V)
ADDRESS: DIP-Schalter zur 20 Wertigkeit: 1
Einstellung der PROFIBUS-Sta- 2! Wertigkeit: 2
tionsadresse 22 Wertigkeit: 4

23 Wertigkeit: 8

24 Wertigkeit: 16

25 Wertigkeit: 32

26 Wertigkeit: 64

nc Reserviert

DIP-Schalter

Der Anschluss an das PROFIBUS-Netz erfolgt mit einem 9-poligen Sub-D-Stecker
gemal IEC 61158. Fihren Sie die T-Busverbindung mit einem entsprechend ausge-
fuhrten Stecker aus.

VP (P5V/100mA)

[2]
RxD/TxD-P 3
RxD/TxD-N 8 [t
CNTR-P 4 %\ 5
DGND (M5V) | 5 3]
6
9

DGND (M5V)

(1

[1] 9-poliger Sub-D-Stecker

[2] Signalleitung, verdrillt

Bild 23: Belegung des 9-poligen Sub-D-Steckers nach IEC 61158

[3] Leitende, flachige Verbindung zwischen Steckergehduse und Abschirmung

Die Anbindung der Option XFP11A an das PROFIBUS-System erfolgt in der Regel Giber
eine verdrillte, geschirmte Zweidrahtleitung. Achten Sie bei der Auswahl des Bus-
steckers auf die maximal unterstiitzte Ubertragungsrate.

Der Anschluss der Zweidrahtleitung an den PROFIBUS-Stecker erfolgt Gber Pin 3
(RxD / TxD-P) und Pin 8 (RxD / TxD-N). Uber diese beiden Kontakte erfolgt die Kom-
munikation. Die RS-485-Signale RxD /TxD-P und RxD/TxD-N mussen bei allen
PROFIBUS-Teilnehmern gleich kontaktiert werden.
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Uber Pin 4 (CNTR-P) liefert die PROFIBUS-Schnittstelle ein TTL-Steuersignal fiir einen
Repeater oder LWL-Adapter (Bezug = Pin 9).

Die Busteilnehmer miissen bei langen Busleitungen auf einem "harten”, gemeinsamen
Bezugspotenzial liegen.

Baudraten gréBer Der Betrieb der XFP11A mit Baudraten > 1,5 MBaud ist nur mit speziellen 12-MBaud-
1,5 MBaud Profibussteckern mdaglich.

Stationsadresse  Das Einstellen der PROFIBUS-Stationsadresse erfolgt mit den DIP-Schaltern 2°... 26

einstellen auf der Optionskarte. MOVIAXIS® unterstiitzt den Adressbereich 0...125.
WerksmaRig ist PROFIBUS-Stationsadresse 4 eingestellt:
S o,

o)
. 20 20 ., Wertigkeit: 1 x 0 =0
. 1 2% - Wertigkeit: 2x0=0
27 22 Wertigkeit: 4 x 1 = 4
23 _, Wertigkeit: 8 x 0 =0

2* _ Wertigkeit: 16 x 0 =0
2% _, Wertigkeit: 32 x0 =0
2% _, Wertigkeit: 64 x 0 =0

56596AXX

Eine Anderung der PROFIBUS-Stationsadresse wahrend des laufenden Betriebes ist
nicht sofort wirksam. Die Anderung ist erst nach dem erneuten Einschalten des Servo-
verstarkers (Netz + 24-V-AUS/EIN) wirksam.

Beispiel: PROFIBUS-Stationsadresse 17 einstellen
o < L

Mits
BALLY

S
B

_ 20 29 . Wertigkeit: 1x1=1
ie — Wertigkeit: 2x0=0
- Wertigkeit: 4 x0=0

— Wertigkeit: 8 x0 =0

N

-
NN NN
W N -

2% . Wertigkeit: 16 x 1 = 16
2% _, Wertigkeit: 32 x0 =0
2% . Wertigkeit: 64 x 0 =0

nc
06228AXX
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Option binare Mischbaugruppe XIO11A

3.14 Option bindre Mischbaugruppe XIO11A

Zwischen dem Servoverstarker und den bindren Ein- und Ausgangen auf der XIO-Karte
besteht eine galvanische Trennung.

Beachten Sie, dass die bindren Ein- und Ausgange untereinander nicht galvanisch ge-
trennt sind.

Einspeisung

Modulverhalten
Kurzschluss

Schalten indukti-
ver Lasten

Die Logik des Moduls wird von MOVIAXIS® versorgt.

Binare Ein- und Ausgénge werden Uber die frontseitigen 0-V- und 24-V-Klemmen
versorgt. Die Versorgungsspannung muss mit 4 A abgesichert werden, siehe hierzu
auch Seite 74.

Die binaren Ein- und Ausgange sind zur Logikversorgung hin galvanisch getrennt.

Beim Kurzschluss eines binaren Ausganges geht der Treiber in einen pulsierenden
Betrieb Uber und schitzt sich dadurch selbst. Der Zustand des binaren Ausganges
bleibt erhalten.

Ist

der Kurzschluss behoben, hat der bindre Ausgang den Zustand, den MOVIAXIS®

aktuell ausgibt.

Das Modul enthalt keine interne Freilaufdiode zur Aufnahme der induktiven Energie
beim Ausschalten induktiver Lasten.

Die induktive Belastbarkeit betragt pro Ausgang 100 mJ bei einer Frequenz von
1 Hz.

Die induktive Energie wird im Schalttransistor in Warmeenergie umgesetzt. Es stellt
sich eine Spannung von -47 V ein. Dadurch wird ein schnellerer Abbau der Energie
erreicht, als dies unter Verwendung einer Freilaufdiode méglich ware.

Die Belastbarkeit der Ausgange durch induktive Lasten kann durch Zuschalten einer
externen Freilaufdiode erhoht werden. Die Abschaltzeit wird hierdurch allerdings
deutlich verlangert.

+24V

oV

Lastl
(Y% :“

XIO11A
+24V

|
i
i
i
— e
|
|
|
t

GND_EXT ) Logik
I
I L
DOO T GND_EXT; GND GND
I
I
1
58750ade

Bild 24: Prinzipschaltbild fiir den Einsatz einer Freilaufdiode

(1]

Freilaufdiode
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Parallelschalten Eine Parallelschaltung von 2 bindren Ausgéngen ist moglich, dadurch verdoppelt sich
von bindren Aus- der Nennstrom. Die Belastbarkeit der einzelnen bindren Ausgénge wird hierdurch nicht
gédngen erhoht.

Verhalten bei Feh-  Eingangsspannungen Uber +10.3 V werden als Fuhlerbruch gewertet. Im Falle eines
lern an analogen Fuhlerbruches wird der Eingang durch eine interne Spreizung auf > 10.3 V gezogen.
Eingdngen

Diese Baugruppe hat

e 8 binare Eingange

» 8 binare Ausgange

* Potenzialtrennung zwischen den Ein- / Ausgéngen und der Elektronik.

Klemmenbelegung
Bezeichnung Klemme
oV 00
b ov +24V 01
| ey DO 0 02
e DO 1 03
3 % DO 2 04
P
DO2
oo DO 3 05
DO4 DO 4 06
pos DO 5 07
o DO 6 08
DO7
— DO 7 09
DIO
o DI O 10
Iy oi2 DI 1 11
Q p—
o3 DI 2 12
D4
DI 3 13
DIS
= Dl 4 14
DI6
on DI 5 15
DI 6 16
DI 7 17
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Option binare Mischbaugruppe XIO11A

Anschluss-
Schema
+24V _
A NI

I
XIO11A :
i
+24v| | Spannungs- !
versorgung |
I
i
ov i
LoV | J
GND_EXT :
i
DI0 i

: Logik

i I

GND_EXT  GND_EXT| GND GND
I
i
]
I

56935ade

Bild 25: Prinzipschaltbild fiir einen bindren Eingang

+24V

ov

XIO11A
+24V

Last I
oV ]l

GND_EXT Logik
1

[ T

DOO: GND_EXT: GND GND
i
T
i

56936ade

Bild 26: Prinzipschaltbild fiir einen bindren Ausgang

Wird die 24-V-Versorgung fir die Ausgange weggeschaltet, dann sind auch die Eingan-
ge nicht mehr funktionsfahig.
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Option

analoge / binare Mischbaugruppe XIA11A

3.15 Option analoge / bindre Mischbaugruppe XIA11A

Einspeisung

Modulverhalten

Kurzschluss

Schalten indukti-
ver Lasten

Zwischen dem Servoverstarker und den analogen Ein- und Ausgangen auf der XIA-Kar-
te besteht keine galvanische Trennung.

Die Logik des Moduls wird von MOVIAXIS® versorgt.
Analoge Ein- und Ausgange werden ebenfalls von MOVIAXIS® versorgt.

Bindre Ein- und Ausgénge werden uber die frontseitigen 0-V- und 24-V-Klemmen
versorgt. Die Versorgungsspannung muss mit 4 A abgesichert werden, siehe hierzu
auch Seite 74.

Die binaren Ein- und Ausgange sind zur Logikversorgung hin galvanisch getrennt.

Beim Kurzschluss eines binaren Ausganges geht der Treiber in einen pulsierenden
Betrieb Uber und schitzt sich dadurch selbst. Der Zustand des binaren Ausganges
bleibt erhalten.

Ist

der Kurzschluss behoben, hat der binare Ausgang den Zustand, den MOVIAXIS®

aktuell ausgibt.

Das Modul enthélt keine interne Freilaufdiode zur Aufnahme der induktiven Energie
beim Ausschalten induktiver Lasten.

Die induktive Belastbarkeit betragt pro Ausgang 100 mJ bei einer Frequenz von
1 Hz.

Die induktive Energie wird im Schalttransistor in Warmeenergie umgesetzt. Es stellt
sich eine Spannung von -47 V ein. Dadurch wird ein schnellerer Abbau der Energie
erreicht, als dies unter Verwendung einer Freilaufdiode mdoglich ware.

Die Belastbarkeit der Ausgange durch induktive Lasten kann durch Zuschalten einer
externen Freilaufdiode erhdht werden. Die Abschaltzeit wird hierdurch allerdings
deutlich verlangert.

+24V

ov

Last I

XIA11A

1

GND_EXT Log|k

i
i L
DO0 : GND GND

T GND_EXT

[1]
56942ade

Bild 27: Prinzipschaltbild fir den Einsatz einer Freilaufdiode

(1]

Freilaufdiode
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Parallelschalten Eine Parallelschaltung von 2 bindren Ausgéngen ist moglich, dadurch verdoppelt sich
von bindren Aus- der Nennstrom. Die Belastbarkeit der einzelnen bindren Ausgénge wird hierdurch nicht
gédngen erhoht.

Diese Baugruppe hat

» 2 analoge Eingange (differenziell)

» 2 analoge Ausgange

* 4 binare Eingange

* 4 bindre Ausgange

» Potenzialtrennung zwischen den binéren Ein- / Ausgangen und der Elektronik.

Klemmenbelegung
Bezeichnung Klemme
ov 00
B ov 24V 01
| DO 0 02
DO0
. - DO 1 03
N DO1
o o2 DO 2 04
DO3 DO 3 05
bio DI O 06
on DI 1 07
o DI 2 08
DI3
— DI 3 09
AlO+
A Al O+ 10
© A+ Al 0- 11
N
X
| A Al 1+ 12
A% Al 1- 13
AO1
— AO 0 14
AGND
- AO 1 15
AGND
] AGND 16
AGND 17
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Option analoge / binare Mischbaugruppe XIA11A

Anschluss-
Schema

+24V

I
XIAT1A :
!
+24v| | Spannungs- J
versorgung |
i
i
ov i
GND_EXT :
i
. !
: Logik
i I
GND_EXT  GND_EXT| GND GND
i
i
1
I
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Bild 28: Prinzipschaltbild fiir einen bindren Eingang
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Bild 29: Prinzipschaltbild fiir einen bindren Ausgang

Die analog/binare Mischbaugruppe XIA11A hat intern keine Freilaufdioden.
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Option analoge / binare Mischbaugruppe XIA11A

XIA11A
Sensor

-10V<U<10V

+ ‘/T\\ 77777777777 ‘ /“\\+
A D
A —
GND

GND

GND

GND

-
56937ade
Bild 30: Prinzipschaltbild fiir einen analogen Eingang
XIA11A
Aktor
IN+ Logik
IN T

hiene

56940ade
Bild 31: Prinzipschaltbild fiir einen analogen Ausgang

Wird die 24-V-Versorgung fur die Ausgange weggeschaltet, dann sind auch die Eingén-
ge nicht mehr funktionsfahig.
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Gerateaufbau
Option Kommunikations-Bauruppe XFA11A (K-Net)

3.16 Option Kommunikations-Bauruppe XFA11A (K-Net)

Klemmenbele-
gung

Technische Daten

Die Kommunikations-Baugruppe XFA (K-Net) ist eine Slave-Baugruppe zur Anschal-
tung an ein serielles Bussystem fir High-Speed-Dateniibertragung. Bauen Sie je Achs-
modul MOVIAXIS® MXA maximal eine Kommunikations-Baugruppen XFA (K-Net) ein.

‘Kurzbeschreibung

Anschluss K-Net
(RJ-45-Buchse)

Anschluss K-Net
(RJ-45-Buchse)

Klemme

X31:

X32:

Die Belegung der Stecker X31 und X32 als Ein- oder Ausgang ist frei wahlbar

K-Net

Galvanische Trennung
Bus-Bandbreite
Anschlusstechnik
Max. Busausdehnung

Ubertragungsmedium

nein

max. 50 Mbit/s
2xRJ-45

50 m
CAT7-Kabel
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4.1

Installation
Mechanische Installation

Vorsicht Verletzungsgefahr und Beschadigung von Anlagenteilen!

Installieren Sie keine defekten oder beschadigten Mehrachs-Servoverstarker
MOVIAXIS® MX, Sie kénnen sich verletzen oder Produktionsanlagenteile beschadigen.

Prifen Sie vor jedem Einbau den Mehrachs-Servoverstarker MOVIAXIS® MX auf
auerliche Beschadigungen und tauschen Sie beschadigte Geréte aus.

+ Uberpriifen Sie, ob alle Teile der Lieferung vollstandig vorhanden sind.

Die Montageplatte im Schaltschrank muss fur die Montageflache des Verstéarker-
systems groR¥flachig leitfahig sein (metallisch rein, gut leitend). Nur mit einer gro3flachig
leitfahigen Montageplatte wird ein EMV-gerechter Einbau des Mehrachs-Servoverstar-
kers MOVIAXIS® MX erreicht.

* Markieren Sie je Gerat die 4 Bohrstellen fur die Befestigungsgewinde auf der
Montageplatte gemaR Bild 32 und Bild 33 und der unten aufgefiihrten Tabelle.
Setzen Sie die Bohrungen mit einer Toleranz nach ISO 2768-mK.

» Der seitliche Abstand zwischen 2 Achsverbunden muss mindestens 30 mm betra-
gen.

* Reihen Sie benachbarte Geréte innerhalb eines Verbundes lickenlos aneinander.

» Schneiden Sie die passenden Gewinde in die Montageplatte und schrauben Sie den
Mehrachs-Servoverstarker MOVIAXIS® MX mit M6-Schrauben an. Schraubenkopf-
Durchmesser von 10 mm bis 12 mm.

Folgende Tabelle zeigt die MaRRe der Gehduse-Ruckansichten der Geréate.

MaRe der Gehause-Riickansichten MOVIAXIS® MX

MOVIAXIS® MX A B C D
[mm] [mm] [mm] [mm]
Achsmodul Baugréfle 1 60 30 353 362.5
Achsmodul Baugréle 2 90 60 353 362.5
Achsmodul Baugréle 3 90 60 453 462.5
Achsmodul BaugréR3e 4 120 90 453 462.5
Achsmodul Baugré3e 5 150 120 453 462.5
Achsmodul Baugréi3e 6 210 180 453 462.5
Versorgungsmodul Baugrof3e 1 90 60 353 362.5
Versorgungsmodul Baugrof3e 2 120 90 453 462.5
Versorgungsmodul Baugrof3e 3 150 120 453 462.5
Zwischenkreis-Entlademodul siehe Seite 45
Mastermodul 60 30 353 362.5
24-V-Schaltnetzteilmodul 60 30 353 362.5

Betriebsanleitung — Mehrachs-Servoverstdrker MOVIAXIS® MX
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Gehause-Riickansicht MOVIAXIS® MX Achs- und Versorgungsmodul

A?

28

2)
2)

06695AXX
Bild 32: Bohrbild

1 position der Gewindebohrung
2) Die Tabelle mit MaRangaben finden Sie auf Seite 43
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Gehéduse-Riickansicht MOVIAXIS® MX Zwischenkreis-Entlademodul

15 90

28

288
297,5

Bild 33: Bohrbild

1 Pposition der Gewindebohrung
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Mindestfreiraum » Lassen Sie fur einwandfreie Kiihlung oberhalb und unterhalb der Geréate mindes-
und Einbaulage tens 100 mm (4 in) Freiraum. Achten Sie darauf, dass die Luftzirkulation in diesem
Freiraum nicht durch Kabel oder anderes Installationsmaterial beeintrachtigt wird.

» Achten Sie darauf, dass sich die Geréte nicht im Bereich der warmen Abluft an-
derer Geréate befinden.

* Geréate innerhalb eines Achsverbundes miissen liickenlos verbunden sein.

» Bauen Sie die Gerate nur senkrecht ein. Einbau liegend, quer oder tber Kopf ist
nicht zulassig.

A

min. 100 mm
(4in)

min. 100 mm
(4 in)

55481BXX

Bild 34: Mindestfreiraum und Einbaulage der Geréate

Fur Leitungen ab 10 mm? gelten besondere Biegerdume geméaR EN 61800-5-1,
bei Bedarf missen die Freirdume vergroé3ert werden.
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4.2 Ausbau/Einbau eines Moduls

Sicherheitshin-
weise

Dieses Kapitel beschreibt das Auswechseln eines Achsmoduls im Achsverbund. Der
Aus- / Einbau des Versorgungsmoduls, des Zwischenkreis-Entlademoduls sowie des
24-V-Schaltnetzteilmoduls lauft analog ab.

Halten Sie die folgenden Sicherheitshinweise unbedingt ein.

Gefahr durch Stromschlag bei Installationsarbeiten

Der komplette Achsverbund ist vom Netz zu trennen. Geréateintern und an den
Klemmenleisten kénnen noch gefahrliche Spannungen bis zu 10 Minuten nach
Netzabschaltung vorhanden sein.

Zur Vermeidung von Stromschlagen:

» trennen Sie den Achsverbund vom Netz und warten Sie 10 Minuten, bevor Sie die
Schutzabdeckungen entfernen.

* Nach Abschluss der Arbeiten setzen Sie den Achsverbund nur mit der vorhandenen
Schutzabdeckung in Betrieb, da das Gerat bei abgenommener Schutzabdeckung
nur die Schutzart IPOO hat.

Schutz gegen gefahrliche Kérperstréme

Beim Mehrachs-Servoverstarker MOVIAXIS® MX kann im Betrieb ein Ableitstrom
> 3,5 mA auftreten.

Zur Vermeidung von gefahrlichen Kérperstromen:

* bei Netz-Zuleitung < 10 mm?, verlegen Sie einen zweiten PE-Leiter mit dem

Querschnitt der Netzzuleitung tber getrennte Klemmen. Alternativ hierzu kdnnen
Sie einen Schutzleiter mit einem Kupfer-Querschnitt > 10 mm? oder Aluminium
> 16 mm? verwenden;

« bei Netz-Zuleitung = 10 mm? ist es ausreichend, wenn Sie einen Schutzleiter mit
einem Kupfer-Querschnitt = 10 mm? oder Aluminium = 16 mm? verlegen;

* Wo im Einzelfall ein FI-Schutzschalter zum Schutz gegen direkte und indirekte Be-
rihrung eingesetzt werden kann muss dieser allstromsensitiv sein (RCD Typ B).

Betriebsanleitung — Mehrachs-Servoverstdrker MOVIAXIS® MX
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Ausbau eines Achsmoduls
Der Ausbau eines Achsmoduls erfolgt in dieser Reihenfolge:

Schirmklemmen .
Leitungen .
Abdeckungen .
Signalleitungen .

Elektronik-Schirmklemmen [1] entfernen.

Stecker der Geberleitungen [2] entfernen (X13).

Stecker der Kommunikationsleitungen CAN1 [3] entfernen (X9a, X9b).

Stecker der Kommunikationsleitungen CAN2 [4] entfernen (X12), sofern vorhanden.

Frontabdeckungen [5] abnehmen, auch an den Geraten rechts und links des auszu-
bauenden Gerétes.

Stecker der Signalleitungen [6] (X10, X11) entfernen.

[

[6]

[4]

[2]

[5]
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24-V-Leitungen

Zwischenkreis-
schienen

Schirmblech

Motorleitungen

Bremsenansteue-
rung

Sicherheitsrelais

Befestigungs-
schrauben

Stecker der 24-V-Leitungen [7] (Elektronik-, Bremsenversorgung) entfernen
(X5a, X5b).

Zwischenkreisschienen [8] an den betroffenen Geraten entfernen (X4).

Schirmblech an der Leistungsklemme [9] entfernen:

* Schraube l6sen.
* Schirmblech nach unten herausnehmen.

Stecker der Motorleitung [10] entfernen (X2).

Stecker der Bremsenansteuerung [11] entfernen (X6).

Stecker der Sicherheitsrelais entfernen, sofern vorhanden.
Die 2 unteren Befestigungsschrauben [12] des Achsmoduls I6sen.
Die 2 oberen Befestigungsschrauben [13] des Achsmoduls ldsen.

[10] [11]

Betriebsanleitung — Mehrachs-Servoverstdrker MOVIAXIS® MX
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Achsmodul
herausnehmen

Installation
Ausbau / Einbau eines Moduls

* Achsmodul etwas anheben, nach vorne schwenken und nach oben herausnehmen.
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Einbau eines Achsmoduls

Achsmodul » Achsmodul von oben in die unteren Befestigungsschrauben setzen, nach hinten dri-
einsetzen cken, bis Ruckwand anliegt und absenken.

Betriebsanleitung — Mehrachs-Servoverstdrker MOVIAXIS® MX
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Befestigungs- » Obere Befestigungsschrauben [13] festziehen.

schrauben « Untere Befestigungsschrauben [12] festziehen.

Bremsenansteue- » Stecker fir Bremsenansteuerung [11] einstecken (X6).

rung

Motorleitungen » Stecker der Motorleitung [10] einstecken (X2).

Schirmblech » Schirmblech an der Leistungsklemme [9] einsetzen und festschrauben.

Zwischenkreis- » Zwischenkreisschienen [8] einsetzen und festschrauben (X4).

schienen

24-V-Leitungen » Stecker der 24-V-Leitungen [7] (Elektronik-, Bremsenversorgung) einstecken
(X5a, X5b).

[13]

[7]

"/

[12]

[0

[10] [11]

Signalleitungen » Stecker der Signalleitungen [6] (X10, X11) einstecken.
Abdeckungen » Frontabdeckungen [5] aufsetzen und festschrauben.
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Stecker der Kommunikationsleitungen CAN2 [4] einstecken (X12), sofern vorhan-

den.

Leitungen

Stecker der Kommunikationsleitungen CANL1 [3] wie folgt beschrieben aufstecken

(X9a, X9b):

Kabel haben auf jeder Seite farbige Stecker und sind in folgender Reihenfolge

aufzustecken: rot (b)- griin (a) - rot (b) - griin (a) - rot (b) ...... .

rot (b): Ausgang

grun (a): Eingang
» Wichtig: Versehen Sie das letzte Achsmodul im Verbund mit einem Abschluss-

widerstand [7] .

Stecker der Geberleitungen [2] einstecken (X13).

Leitungen geordnet verlegen und Elektronik-Schirmklemmen [1] anbringen.

Schirmklemmen

53
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Ausbau / Einbau eines Moduls

Folgende Gerate sind mit einer Abdeckhaube versehen:

» Zwischenkreis-Entlademodul, alle Baugrdl3en, (nicht abgebildet)
» Versorgungsmodul, alle Baugréf3en,

* Achsmodul, alle Baugrofzen.

[ [2]

57346axx
Bild 35: Abdeckhaube und Beriihrschutz-Abdeckung

[1] Abdeckhaube
[2] Beruhrschutz-Abdeckung

Das Anzugsdrehmoment fiir die Haubenverschraubung betragt 0.8 Nm.

Beim Eindrehen der selbstschneidenden Schraube missen Sie darauf achten, dass die
Schraube in das vorhandene Gewinde lauft.

Stecken Sie die Beruhrschutz-Abdeckungen an der linken und der rechten Seite des
Gerateverbundes auf, so dass keine Moglichkeit besteht, elektrisch leitende Teile zu
berthren. Jedem Versorgungsmodul sind 2 Beriihrschutz-Abdeckungen beigelegt.
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4.3 Elektrische Installation

Gefahr durch Stromschlag bei Installationsarbeiten

Der komplette Achsverbund ist vom Netz zu trennen. Geréateintern und an den
Klemmenleisten kdnnen noch geféhrliche Spannungen bis zu 10 Minuten nach
Netzabschaltung vorhanden sein.

Zur Vermeidung von Stromschlagen:

* trennen Sie den Achsverbund vom Netz und warten Sie 10 Minuten, bevor Sie die
Schutzabdeckungen entfernen.

* Nach Abschluss der Arbeiten setzen Sie den Achsverbund nur mit der vorhandenen
Schutzabdeckung in Betrieb, da das Gerét bei abgenommener Schutzabdeckung
nur die Schutzart IPOO hat.

Stromschlag-Gefahr durch Ableitstrom

Beim Mehrachs-Servoverstirker MOVIAXIS® MX kann im Betrieb ein Ableitstrom
> 3,5 mA auftreten.

Zur Vermeidung von Stromschlagen:

* bei Netz-Zuleitung < 10 mm?, verlegen Sie einen zweiten PE-Leiter mit dem

Querschnitt der Netzzuleitung parallel zum Schutzleiter Uber getrennte Klemmen.
Alternativ hierzu kénnen Sie einen Schutzleiter mit einem Kupfer-Querschnitt >
10 mm? oder Aluminium = 16 mm?2 verwenden;

* bei Netz-Zuleitung = 10 mm? ist es ausreichend, wenn Sie einen Schutzleiter mit
einem Kupfer-Querschnitt = 10 mm? (oder Aluminium = 16 mm? verlegen;

e FI-Schutzschalter zum Schutz gegen direkte und indirekte Beriihrung missen all-
stromsensitiv sein (RCD Typ B).

Hinweis fur die Installation mit Sicherer Trennung

Das Gerat erfullt alle Anforderungen fur die Sichere Trennung zwischen Leistungs-
und Elektronikanschlissen gemaR EN 61800-5-1. Um die Sichere Trennung zu gewahr-
leisten, missen die angeschlossenen Signalstromkreise die Anforderungen geman
SELV (Safe Extremly Low Voltage) oder PELV (Protective Extra Low Voltage) erfillen.
Die Installation muss den Anforderungen fur die Sichere Trennung erfullen.
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Temperaturfiihler
im Motor

Vorsicht gefahrliche Bertihrspannungen

An die Temperaturauswertung dirfen nur Temperaturfiihler mit Sicherer Trennung zur
Motorwicklung angeschlossen werden. Sonst werden die Anforderungen fiir die Sichere
Trennung verletzt; im Fehlerfall kbnnen Uber die Signalelektronik gefahrliche Beriihr-
spannungen an den Gerateklemmen auftreten.

Netz- und Brems-

Verwenden Sie als Netz- und Bremsschiitze der Gebrauchskategorie AC-3
(IEC158-1) oder besser.

Netzzuleitung: Querschnitt gemafl Eingangsnennstrom lyet, bei Nennlast.
Motorzuleitung: Querschnitt gemafd Ausgangs-Nennstrom Iy

Elektronikleitungen:

— eine Ader pro Klemme 0,20 ... 2,5 mm?

— 2 Adern pro Klemme 0,25 ... 1 mm?

SchlieRen Sie nur ohmsche / induktive Lasten wie z. B. Motoren an. Auf keinen
Fall kapazitive Lasten anschliel3en!

55482AXX

Bild 36: Nur ohmsche / induktive, keine kapazitiven Lasten anschlieBen

schitze
Gerdteausgang .
Anschluss .
Bremswider-

stdnde
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Schiitzen Sie den Bremswiderstand mit einem Uberlastrelais (siehe Seite 59
"Anschluss Versorgungs- und Achsmodul"). Stellen Sie den Auslésestrom gemaf
den technischen Daten des Bremswiderstandes ein.

SEW-EURODRIVE empfiehlt, den Bremswiderstand so anzuschliel3en, wie in
Bild 37 und Bild 38 dargestellt. Der Schalter F16 ist nahe am Gerateverbund anzu-
bringen.

Wird fur die Verbindung zwischen dem Schalter F16 und dem Versorgungsmodul
eine ungeschirmte Leitung verwendet, ist diese moglichst kurz zu halten.

Als Verbindungskabel zum Bremswiderstand ist bevorzugt ein abgeschirmtes
Leitungskabel oder verdrillte Einzelleitungen zu verwenden. Der Querschnitt ist nach
dem Nennstrom des Bremswiderstandes auszulegen.
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Elektrische Installation

Betrieb Bremswi-
derstdnde

Bindreingénge /

Bindrausgénge

Zulédssige
Spannungsnetze

Elektrische
Installation

Die Zuleitungen zu den Bremswiderstanden filhren im Nennbetrieb hohe Gleich-
spannung (ca. 900 V).

Die Oberflachen der Bremswidersténde erreichen bei Belastung mit Py, hohe Tempe-
raturen von bis zu 250 °C. Wahlen Sie einen dafir geeigneten Einbauort.
Ublicherweise werden Bremswiderstande auf dem Schaltschrankdach montiert.

Die Binareingange sind durch Optokoppler potenzialgetrennt.

Die Binarausgange sind kurzschlussfest, jedoch nicht fremdspannungsfest.
Von auf3en angelegte Spannungen kénnen die Bindrausgange zerstoren.

MOVIAXIS® ist fiir den Betrieb an Spannungsnetzen mit direkt geerdetem Stern-
punkt vorgesehen (TN- und TT-Netze). Der Betrieb an Spannungsnetzen mit nicht
geerdetem Sternpunkt (beispielsweise IT-Netze) ist ebenfalls zulassig. SEW-
EURODRIVE empfiehlt dann, Isolationswéchter mit Puls-Code-Messverfahren zu
verwenden. Dadurch werden Fehlauslésungen des Isolationswachters durch die
Erdkapazitaten des Servoverstarkers vermieden.

Die EMV-Grenzwerte zur Stéraussendung sind bei Spannungsnetzen ohne geerde-
ten Sternpunkt (IT-Netze) nicht spezifiziert. Die Wirksamkeit von Netzfiltern ist stark
eingeschrankt.

SchlieRen Sie die Anschlussklemmen von allen Gerdaten des Achsverbundes
MOVIAXIS® MX nach den zutreffenden Kabelplanen von Kapitel 3 an.

Uberpriifen Sie, ob die Zuordnung von Mehrachs-Servoverstarker und Motor geman
Projektierungsvorgabe richtig ist.

Prufen Sie, ob alle Erdungskabel angeschlossen sind.

Verhindern Sie ein unbeabsichtigtes Anlaufen des Motors durch geeignete Maf3nah-
men, beispielsweise dem Abziehen des Elektronik-Klemmenblockes X10 am Achs-
modul. Weiterhin mussen Sie je nach Anwendung zusatzliche Sicherheitsvorkehrun-
gen vorsehen, um Gefahrdungen von Mensch und Maschine zu vermeiden.

Betriebsanleitung — Mehrachs-Servoverstdrker MOVIAXIS® MX
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Anschluss-Schaltbilder

4.4 Anschluss-Schaltbilder

Allgemeine Hinweise zu den Anschluss-Schaltbildern

ONORORG

Bremsengleich-
richter im Schalt-
schrank

Hinweis
Die technischen Daten der Anschliisse der Leistungselektronik und Steuerelektronik
sind im Kapitel 6: "Technische Daten" beschrieben und nachzulesen.

Hinweis
Alle Geréte eines Achsverbundes mussen Uber die Zwischenkreisverschienung (PE,

+ U,, - U,), die 24-V-Spannungsversorgung (X5a, X5b) und den Meldebus (X9a, X9b)
miteinander verbunden sein.

Fur den Anschluss des Bremsengleichrichters ist eine eigene Netzzuleitung erforder-
lich. Die Speisung uber die Motorspannung ist nicht zulassig!

Wenn der Bremsenanschluss und der Motoranschluss in einem Leistungskabel verlau-
fen, muss die Bremsenleitung separat geschirmt sein. Die Schirmung des Leistungska-
bels und des Bremsenkabels miissen am Motor und am Servoverstarker mit PE verbun-
den werden.

Bei separater Bremskabelverlegung muss das Bremsenkabel ebenfalls ein geschirmtes
Kabel sein.

Beachten Sie die verschiedenen Projektierungskriterien zur Ermittlung der Lange von
Bremsenleitung und Motorleitung.

Verlegen Sie beim Einbau des Bremsengleichrichters im Schaltschrank die Verbin-
dungsleitungen zwischen Bremsengleichrichter und Bremse getrennt von anderen Leis-
tungskabeln. Eine gemeinsame Verlegung ist nur dann zulassig, wenn die Leistungska-
bel geschirmt sind.
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Anschluss-Schaltbilder

Anschluss Versorgungsmodul und Achsmodule

Verdrahtung der Leistungsanschliisse
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HH-------

L1 L2 L3
Netzfilter
L1 L2° L3’

gsldnge < 600 mm

X4 X4 X4 X4
PE[@] PE[T] PE[D] PEE]
+ [ 3 + +1] 1]
- =3 121 121 gy P |
Versorgungsmodul Achsmodul Achsmodul Achsmodul
PE +R -R PEU V W
1 2N O HIH—OH H2H3 ., 0 Rt e
X3 X6 X2
| &
| Bremsen- :
. } ansteuerung
F16 | i
Wirkt i :
auf K11 I
N
Bremswiderstand
* .
Wenn F16 (Auslésekontakt am Uberlast-Relais)
auslost, muss K11 geoffnet werden und
DI "Endstufenfreigabe" ein "0"-Signal erhalten.
F16 ist ein Meldekontakt, d. h. der Widerstands-
kreis darf nicht unterbrochen werden.
57183ADE

Bild 37: Anschluss-Schaltbild MOVIAXIS® MX, empfohlene Verdrahtung
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Anschluss-Schaltbilder

Anschluss Versorgungs-, Zwischenkreis-Entlademodul, Achsmodule, Bremse und 24-V-Schaltnetz-
teilmodul

Verdrahtung der Leistungsanschliisse

|

|

|

|

|

|
4 L1 L2 L3
Netzfilter
L1 L2° L3

/ Leitungsldnge < 600 mm

D = I py A e e
PE L1 L2 L3
x4" xa" xa" x4” x4" xa"
PE@ PE@ PE@ PE@ PE @ PE ]
g == 1 11 1 1 +
drn =171 171 =71 =171 =171
Zwischen-
kreisentlade] Versorgungsmodul Achsmodul Achsmodul Achsmodul 24-V-Schalt-
modul netzteil
PE PE +R -R H H

X15 X3 X6

*%
Bremsen- [

|
|
U R
* ansteuerung

F16"
Wirkt
auf K11

"' X4 = Zwischenkreisverschienung

I
|
I
I
|
|
|
I
|
I
|
S P

Bremsstecker

K11

N\ E

Bremswiderstand I

57186ADE
Bild 38: Beispiel: Anschluss-Schaltbild MOVIAXIS® MX und Bremse, empfohlene Verdrahtung

* Wenn F16 (Auslésekontakt am Uberlast-Relais) auslost, muss K11 gedffnet werden und DIOO "End-
stufenfreigabe"” ein "0"-Signal enthalten. F16 ist ein Meldekontakt, d. h. der Widerstandskreis darf
nicht unterbrochen werden.

**  Bei der Ansteuerung von Bremsen mit 24 V ist unbedingt auf eine eigene Abschirmung nur fiir die
Bremsenleitungen zu achten. Wir empfehlen deshalb die SEW-Hybridkabel zu verwenden, die
sowohl die Gesamtschirmung mit Schirmauflagen als auch eigene Schirmung fur die Bremsenleitung
haben.

***  \lerlegen Sie beim Einbau des Bremsengleichrichters im Schaltschrank die Verbindungsleitungen
zwischen Bremsengleichrichter und Bremse getrennt von anderen Leistungskabeln. Gemeinsame
Verlegung ist nur zuléssig, wenn die Leistungskabel geschirmt sind.
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Anschluss-Schaltbilder

Anschluss Versorgungsmodul
Verdrahtung der Steuerelektronik

X9a X9b
X12
DGND Nieft belegt
CAN_H a
| DGND
CAN_H

Geréterinterner
Busabschluss-
widerstand

2 x 7-Segmentanzeigen

Versorgungsmodule | || |

Baugrofe 1-3 !

X5a |X5b
10| |o 1| 24V
20| |0 2| DGND
30| |0 3| 24Vg
40| |0 4| BGND —

1

DGND ~ pg

Bremsenversz(é)trg\;/ufr?gr @} @; fziﬁ-gigﬁgsrglrgbt?gnik
53664ADE
Bild 39: Anschluss-Schaltbild Steuerelektronik MOVIAXIS® MXP Versorgungsmodul
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Anschluss-Schaltbilder

Anschluss Option Zwischenkreis-Entlademodul

Verdrahtung der Steuerelektronik

L L1 L2 L3
Netzfilter
L1 L2 L3
T
| | |
| | |
| | |
| | |
| |
Hilfskontakt ! _
von K11 Ubergeordnete
1 Steuerung SPS
X14 | 9
Zwischenkreis- geh:\“’g ;ﬂ
Entlademodul DGND 3
Bezugspotenzial
Temp | 4 fur binare Eingénge
nc. |5
X5a |X5b o
Eingéange
10| o 1| 24V
20| |o 2| DGND
30| |0 3| 24Vg
40| |0 4| BGND
1
DGND ~ PE
24 V fur 24-V-Versorgung
Bremsenversorgung U, U7 fir Steuerelektronik

53665ADE

Bild 40: Anschluss-Schaltbild Steuerelektronik MOVIAXIS® MXZ Zwischenkreis-Entlademodul

Moégliche Beschadigung des Versorgungsmoduls und des Bremswiderstands

Beachten Sie bitte beim Betrieb des Zwischenkreis-Entlademoduls darauf, dass Sie die
Entladung des Zwischenkreises erst dann aktivieren, wenn die

Hauptkontakte des Relais K11 geéffnet sind,

Endstufenfreigabe aller angeschlossenen Achsmodule weggenommen ist.

Um Beschadigungen des Versorgungsmoduls und des Bremswiderstandes zu vermei-

den, ist ein Schiitz mit nacheilendem Hilfskontakt zu verwenden.
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Anschluss-Schaltbilder

Anschluss Achsmodule

Verdrahtung der Steuerelektronik

(N

X9a X9b |
Eingang Ausgang H

Elektronik-

Meldebus Meldebus Schirmklemmen

DGND ol nicht belegt
o CANL | =
CANH o—DGND | Ubergeordnete
et ool ®—CANL |
nicht belegt o Hichtbelegt: Steuerung
! SPS
) X10
fest belegt mit
Endstufenfreigabe DIZZ |1
Achsmodul frei programmierbar DIz |2
BG 1-6 frei programmierbar DIZ2 |3
frei programmierbar DIZ3 | 4 Bindrausgénge
frei programmierbar DI@4 | 5
frei programmierbar DIZ5 | 6
frei programmierbar DIZ6 | 7
frei programmierbar DIO7 |8
frei programmierbar DIZ8 |9
Bezugspotenzial Binarsignale DIZ@ .. DIZ8 DCOM|10
Allgemeines Bezugspotenzial |——— DGND|11
. der Steuerelektronik
2 x 7-Segmentanzeigen
‘7‘ ‘7‘ Betriebszustande X1
Betriebsanzeigen frei programmierbar DOZ2| 1
fiir das Achsmodul frei programmierbar DO21[2 o
frei programmierbar DOZ2|3 Binareingange
frei programmierbar DOZ3| 4
Bezugspotenzial Binarsignale DOZJ .. DOZ3 }7 DGND| 5 }
X13
Anschluss Motorgeber
(Hiperface oder
Resolver) und
Temperatursensor
optional
Spule und Offner Spule und Offner X5a X5b)
icherhei ! icherhei I 1ol jo 1] 24Ve
20| |0 2| DGND
30| |0 3[ 24V
40| |o 4] BGND
L1
X7 2 X % DGND - PE
FEREIRSEEERE
+ O + @
112/ 3] 4 112]3]4 24V fir 24-V-Versorgung fiir SPS

Bremsenversorgung NV, NV und Steuerelektronik

53659ADE
Bild 41: Anschluss-Schaltbild Steuerelektronik Achsmodule MOVIAXIS® MXA
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Anschluss-Schaltbilder

Anschluss Option 24-V-Schaltnetzteilmodul

Verdrahtung
24 V extern
—fo
-
X16
X5a |X5b
10| |0 1| 24V
20| |o 2| DGND ———
30+to 3| 24V —
4 0 4| BGND —
24-V-Versorgung e 24V fir 24-V-Versorgung
fur Steuerelektronik (2) -+ Bremsenversorgung @;f @+ fiir Steuerelektronik (1)

57165ade
Bild 42: Verdrahtung 24-V-Schaltnetzteilmodul

Weitere Informationen zur 24-V-Versorgung und der Steuerelektronik finden Sie auf
Seite 31.
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Klemmenbelegung

4.5 Klemmenbelegung

Hinweise zu gerateinternen Bezugspotenzialen

Bezeichnung der Bezugspotenziale:

Bezeichnung Bedeutung

DGND Allgemeines Bezugspotenzial der Steuerelektronik, galvanisch ver-
PE bunden

BGND Bezugspotenzial fir Bremsenanschluss

RGND Bezugspotenzial fiir Sicherheitsrelais

DCOM Bezugspotenzial fur bindre Eingénge

Hinweis fir alle Anschlusselemente!

Alle Anschlusselemente sind in Geratedraufsicht dargestellt.

Betriebsanleitung — Mehrachs-Servoverstdrker MOVIAXIS® MX
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Klemmenbelegung

Klemmenbelegung der Versorgungsmodule MXP (10 kW, 25 kW, 50 kW, 75 kW)

Hinweis!

Die technischen Daten der Anschlisse von Leistungs- und Steuerelektronik sind in
Kapitel 6: "Technische Daten" beschrieben und nachzulesen.

X3

X1

E 3
PE 2
el

o1 PE

X9b

66

‘Klemme

X3:1
X3:2
X3:3
X3:4

X1:1
X1:2
X1:3
X1:4

X1:PE
X1:1
X1:2
X1:3

X3:PE
X3:1
X3:2

X4:PE
X4:1
X4:2

X5a:1
Xb5a:2

X5a:3
X5a:4

X5b:1
X5b:2

X5b:3
X5b:4

X9a
X9b

X12:1
X12:2
X12:3
X12:4
X12:5
X12:6
X12:7
X12:8
X12:9

‘Belegung
+R

-R

n.c.

PE

n.c.
CAN_L
DGND
CAN_L
Rabschluss
DGND
CAN_H
CAN_H
Rabschiuss

‘Kurzbeschreibung

Anschluss Bremswiderstand (BG1 / 10 kW))

Netzanschluss (BG1 / 10 kW))

Netzanschluss (BG3/ 25, 50, 75 kW)

Anschluss Bremswiderstand (BG3 / 25, 50, 75 kW)

Zwischenkreisverschienung

Spannungsversorgung fiir Elektronik
Spannungsversorgung fur Bremsenversorgung
Spannungsversorgung fiir Elektronik

Spannungsversorgung fiir Bremsenversorgung

a = Eingang: Meldebus, mit grinem Stecker versehen
b = Ausgang: Meldebus, mit rotem Stecker versehen

CAN1-Bus Low

Bezugspotenzial CAN-Bus

CAN1-Bus Low

Gerateinterner Bus-Abschlusswiderstand
Bezugspotenzial CAN-Bus

CAN1-Bus High

CAN1-Bus High

Gerateinterner Bus-Abschlusswiderstand
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Klemmenbelegung

Klemmenbelegung der Achsmodule MXA

‘Klemme ‘Belegung Kurzbeschreibung
X2:PE PE
— PE X2:1 u 4
“‘ X2-2 v Motoranschluss BaugroRe 1, 2 und 3
-3 X2:3 w
X2:PE PE
X2:1 U .
X2-2 v Motoranschluss Baugrof3e 4 und 6
X2:3 w
X4:PE PE
X4:1 +Uz Zwischenkreisverschienung
X4:2 -Uz
X5a:1 +24 Vg . .
X5a.2 DGND Spannungsversorgung fur Elektronik
X5a:3 +24 Vg .
X5a-4 BGND Spannungsversorgung flir Bremsenversorgung
X5b:1 +24 Vg . .
X5b-2 DGND Spannungsversorgung fur Elektronik
X5b:3 +24 Vg .
XEb-4 BGND Spannungsversorgung fur Bremsenversorgung
X6:1 DB@Y?
X6:2 BGND Bremsenanschluss (geschaltet)
Geréateausfuhrung mit einem Sicherheitsrelais, optional
1) Sicherheitsrelais | (Baugro3e 1-6)
S X7:1 +24 V
RRARA X7:2 RGND Sicherheitsrelais | (BaugroRe 1-6), gemeinsamer Kontakt
X7:3 C Sicherheitsrelais | (BaugréRe 1-6), Offnerkontakt
1 4 X7:4 NC
Der Stecker ist mit einer Kodiernase ausgerustet.
Geréateausfuhrung mit zwei Sicherheitsrelais, optional
" Sicherheitsrelais 1l (BaugréRe 2-6)
S X8:1 +24 V
REAR X8:2 RGND Sicherheitsrelais Il (BaugréRe 2-6), gemeinsamer Kontakt
X8:3 C Sicherheitsrelais Il (BaugréRe 2-6), Offnerkontakt
1 4 X8:4 NC
Der Stecker ist mit einer Kodiernase ausgerustet.
X9a a = Eingang: Meldebus, mit griinem Stecker versehen
G X9b b = Ausgang: Meldebus, mit rotem Stecker versehen
X9%b

1) Die Steckerbelegung ist bei beiden Steckern (X7 und X8) gleich und kénnen vertauscht werden. Die Kodierung verhindert ein versetz-
tes Stecken.
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X10:1
X10:2
X10:3
X10:4
X10:5
X10:6
X10:7
X10:8
X10:9

X10:10
X10:11

X11:1
X11:2
X11:3
X11:4
X11:5

X12:1
X12:2
X12:3
X12:4
X12:5
X12:6
X12:7
X12:8
X12:9

X13:1
X13:2
X13:3
X13:4
X13:5
X13:6
X13:7
X13:8
X13:9
X13:10
X13:11
X13:12
X13:13
X13:14
X13:15

X13:1
X13:2
X13:3
X13:4
X13:5
X13:6
X13:7
X13:8
X13:9
X13:10
X13:11
X13:12
X13:13
X13:14
X13:15

DIZD
DIg1
DIg2
DIg3
DIg4
DIg5
DIg6
DIg7
DIZ8

DCOM
DGND

DOYY
DOZ1
DO@2
DO@3
DGND

n.c.
CAN_L

DGND

CAN_L
Rabschluss
DGND

CAN_H
CAN_H
Rabschluss

S2 (SIN +)
S1(COS +)
n.c.b

n.c.b

R1 (REF +)
TF/TH/KTY -
n.c.l

n.c.b

S4 (SIN -)

S3 (COS-)
n.c.b

n.c.b

R2 (REF -)
TF/TH/KTY +
n.c.l

S1(COS +)
S2 (SIN +)
n.c.b

DATA +

n.c.b
TF/TH/KTY -
n.c.

DGND
S3(COS -)

S4 (SIN -)
n.c.b

DATA -

n.c.b
TF/TH/KTY +
Us

1) Es darf kein Kabel angeschlossen werden.

Bin&reingang 1; fest belegt mit "Endstufenfreigabe”
Binareingang 2; frei programmierbar
Bin&reingang 3; frei programmierbar

Binareingang 4; frei programmierbar Uber Optokoppler potenzialge-
Bin&reingang 5; frei programmierbar trennt mit Bezug auf DCOM
Binareingang 6; frei programmierbar (X10:10).

Bin&reingang 7; frei programmierbar

Binareingang 8; frei programmierbar

Bin&reingang 9; frei programmierbar
Bezugspotenzial fur die Binareingédnge DI@@..DIG8
Allgemeines Bezugspotenzial der Steuerelektronik

Bindrausgang 1; frei programmierbar
Bin&drausgang 2; frei programmierbar
Bindrausgang 3; frei programmierbar
Bin&drausgang 4; frei programmierbar
Bezugspotenzial fur die Bindrausgange DOZ@..DOJ3

CAN2-Bus Low

Bezugspotenzial CAN-Bus

CAN2-Bus Low

Geréteinterner Bus-Abschlusswiderstand
Bezugspotenzial CAN-Bus

CAN2-Bus High

CAN2-Bus High

Geréteinterner Bus-Abschlusswiderstand

Anschluss Motorgeber Resolver

Anschluss Motorgeber Hiperface, Sin/Cos-Geber, TTL-Geber
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Klemmenbelegung des Zwischenkreis-Entlademoduls MXZ..

‘Klemme

PE X4:PE
X4:1
X4:2

X5a:1
Xb5a:2

X5a:3
X5a:4

X5b:1
X5b:2

X5b:3
X5b:4

X14:1
X14:2

X14:3
X14:4

X14:5

PE 2 X15:PE

o] s

‘Belegung

PE
n.c.
- UZ

+24 Vg
DGND

+24 Vg
BGND

+24 Vg
DGND

+24 Vg
BGND

Inhibit
DGND

DGND
TEMP

n.c.

PE
Discharge
n.c.

‘Kurzbeschreibung

Zwischenkreisverschienung

Spannungsversorgung fir Elektronik
Spannungsversorgung fiir Bremsenversorgung
Spannungsversorgung fur Elektronik
Spannungsversorgung flir Bremsenversorgung

Steuersignal fur Entladevorgang — Entladevorgang wird gestartet, wenn die Verbin-
dung "Inhibit" mit GND hergestellt ist.

Verbinden Sie den Inhibit-Eingang nicht trennbar (fest installiert) mit dem Offnerkon-
takt des Netzschutzes.

Bezugspotenzial fiir den Binarausgang TEMP

Bindrausgang (= High; 24 V) wenn die Temperatur des Leistungsschalters MXZ.. im
zuléssigen Bereich ist.

Anschluss Bremswiderstand zur Entladung

Klemmenbelegung des 24-V-Schaltnetzteilmoduls MXS

‘Klemme

X4:PE
X4:1
X4:2

Xb5a:1
X5a:2

X5a:3
X5a:4

X5b:1
X5b:2

X5b:3
X5b:4

X16:1
X16:2

‘Belegung

PE
n.c.
- UZ

+24 Vg
DGND

+24 Vg
BGND

+24 Vg
DGND

+24 Vg
BGND

+24V
-24V

‘Kurzbeschreibung

Zwischenkreisverschienung

Spannungsversorgung fir Elektronik
Spannungsversorgung fur Bremsenversorgung
Spannungsversorgung fur Elektronik

Spannungsversorgung fur Bremsenversorgung

Externe 24-V-Spannungsversorgung

Klemmenbelegung des Mastermoduls MXM

Klemmenbelegung siehe Handbuch "Steuerungskarte MOVI-PLC® DHP11B",

11350709.
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4.6 Anschluss der Geber am Grundgerét

Die in den Anschluss-Schaltbildern angegebenen Aderfarben gemanR Farbcode nach
IEC 757 entsprechen den Aderfarben der konfektionierten Kabel von SEW-
EURODRIVE.

Ausfihrliche Informationen sind im Handbuch "SEW-Gebersysteme" enthalten. Das
Handbuch ist bei der Firma SEW-EURODRIVE erhéltlich.

Beispiel

Ansicht Anschluss
Ansicht auf die Flanschdosen bei einem Servomotor Motorgeber am Achs-

modul
(1 2]
hN
™o
o 0]
0]
]
o
0]
o o
o o
0]
9
T [ [T [0 [ 1
L] [l
58364AXX 53934AXX
Allgemeine Installationshinweise
Geberanschluss * Max. Leitungslange: 100 m bei einem Kapazitatshelag < 120 nF / km.

« Aderquerschnitt: 0,20 ... 0,5 mm?.
« Wenn Sie eine Ader der Geberleitung nicht verwenden: Isolieren Sie das Aderende.

* Verwenden Sie geschirmte Kabel mit paarweise verdrillten Adern und legen Sie den
Schirm beidseitig flachig auf:

— am Geber in der Kabelverschraubung oder im Geberstecker,
— am Servoverstarker im Geh&duse des Sub-D-Steckers.

e Geberkabel raumlich getrennt von Leistungskabeln verlegen.
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Schirm auflegen

Am Servo-
verstéarker

Am Geber/
Resolver

Konfektionierte
Kabel

Legen Sie den Schirm des Geberkabels groR3flachig auf.

Legen Sie den Schirm auf der Servoverstarkerseite im Gehause des Sub-D-Steckers
auf.

01939BXX
Bild 43: Schirm im Sub-D-Stecker auflegen

Legen Sie den Schirm auf der Geberseite nur an den jeweiligen Erdungsschellen auf
und nicht in der Kabelverschraubung. Bei Antrieben mit Steckverbinder legen Sie den
Schirm im Geberstecker auf.

Fur den Anschluss der Geber bietet die Firma SEW-EURODRIVE konfektionierte Kabel
an. SEW-EURODRIVE empfiehlt, diese konfektionierten Kabel zu verwenden.

Angaben zu den konfektionierten Kabeln finden Sie im Katalog MOVIAXIS®.
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4.7 Hinweise zur elektromagnetischen Vertrdglichkeit

Getrennte Kabel- .
kanéle

Fuhren Sie Leistungskabel und Elektronikleitungen in getrennten Kabelkana-
len.

Verwenden Sie nur geschirmte Steuerleitungen.

Legen Sie den Schirm auf kiirzestem Weg mit flachigem Kontakt beidseitig auf
Masse. Um Erdschleifen zu vermeiden, kénnen Sie ein Schirmende lber einen Ent-
storkondensator (220 nF / 50 V) erden. Erden Sie bei doppelt geschirmter Leitung
(bei mehradrigen Kabeln mit u. U. mehreren geschirmten Kabelbiindeln) den aul3e-
ren Schirm auf der Servoverstarkerseite und die inneren Schirme am anderen Ende.

00755BXX

Bild 44: Beispiele fiir korrekten Schirmanschluss mit Metallschelle

Schirmen und .
erden .
Netzfilter .

(Schirmklemme) oder Metallverschraubung

Bei Verlegung der Leitungen in geerdeten Blechkanéalen oder Metallrohren die-
nen diese auch zur Abschirmung. Verlegen Sie Leistungs- und Steuerleitungen
immer getrennt.

Erden Sie den Mehrachs-Servoverstarker und alle Zusatzgerate hochfrequenz-
gerecht. Dies erreichen Sie z. B. durch flachigen, metallischen Kontakt der Geréate-
gehause mit Masse, beispielsweise mit Hilfe von unlackierten Schaltschrank-Ein-
bauplatten.

Montieren Sie Netzfilter in der N&he des Servoverstéarkers, jedoch aul3erhalb des
Mindestfreiraums fur die Kihlung.

Beschranken Sie die Leitung zwischen Netzfilter und Servoverstarker auf die
unbedingt notwendige Lange, jedoch max. 600 mm. Ungeschirmte, verdrillte Lei-
tungen sind ausreichend. Verwenden Sie als Netzzuleitung ebenfalls ungeschirmte
Leitungen.

Die EMV-Grenzwerte zur Stéraussendung sind bei Spannungsnetzen ohne ge-
erdeten Sternpunkt (IT-Netze) nicht spezifiziert. Die Wirksamkeit von Netz-
filtern ist in IT-Netzen stark eingeschrankt.
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Stéraussendung Zur Begrenzung der Storaussendung empfiehlt SEW-EURODRIVE folgende EMV-
MalRnahmen:

e netzseitig:

— Netzfilter auswéhlen gemal den Zuordnungstabellen von Bremswiderstanden
und Netzfiltern in Kapitel 4 des Katalogs MOVIAXIS.
Hinweise zur Projektierung von Netzfiltern siehe Projektierungshandbuch.

* motorseitig:
— geschirmte Motorleitungen.
» Bremswiderstand

— Hinweise zur Projektierung von Bremswiderstdnden siehe Projektierungshand-
buch.
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4.8 UL-gerechte Installation

Beachten Sie fir die UL-gerechte Installation folgende Hinweise:

e Als Anschlusskabel nur Kupferleitungen mit dem Temperaturbereich 60/75 °C
verwenden

» Die zuléssigen Anzugsdrehmomente der MOVIAXIS®-Leistungsklemmen betragen:

Anzugsdrehmoment
Versorgungsmodul Netzanschluss X1 Klemmen Bremswiderstand
BaugrofiRe 1 0.5-0.6 Nm 0.5-0.6 Nm
BaugrofRe 2 3.0-4.0Nm 3.0-4.0Nm
Baugrofie 3 6.0 - 10.0 Nm 3.0-4.0 Nm
Achsmodul Motoranschluss X2
BaugrofRe 1 0.5-0.6 Nm
BaugrofRe 2 1.2-1.5Nm
Baugrofle 3 1.5-1.7Nm
Baugrofie 4 3.0-4.0Nm
Baugrofie 5 3.0-4.0Nm
Baugrole 6 6.0 - 10.0 Nm
Zwischenkreis-Entlade- Anschluss Bremswiderstand -
modul X15
Alle Baugrof3en 3.0-4.0Nm

— Das zulassige Anzugsdrehmoment der Signalklemmen X10 - X11 fir alle
Gerate betragt 0,5 - 0,6 Nm.

— Das zulassige Anzugsdrehmoment fir alle Zwischenkreis-Verschienungen
X4 betragt 3,0 - 4,0 Nm.

— Das zuléssige Anzugsdrehmoment der Klemmen der Sicherheitsrelais X7
fur alle Gerate betragt 0,22 - 0,25 Nm.

— Das zuléassige Anzugsdrehmoment der Klemmen fiur den Bremsenan-
schluss X6 fir die Achsmodule betragt 0,5 - 0,6 Nm.

Wenn Sie andere als die vorgeschriebenen Anschlusselemente verwenden oder die
vorgeschriebenen Anzugsdrehmomente nicht einhalten, kann dies zu unzuléssiger
Erwarmung fuhren. Dies kann zu Defekten am Mehrachs-Servoverstarker MOVIAXIS®
fuhren.
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+ Sie konnen Mehrachs-Servoverstarker MOVIAXIS® MX an Spannungsnetzen mit
geerdetem Sternpunkt (TN- und TT-Netze) betrieben, die einen maximalen Netz-
strom von 42000 A und eine maximale Netzspannung von AC 500 V haben.

» Die Netzsicherung ist eine Kategorie (Stromstarke) grof3er als der angegebene Netz-
nennstrom auszuwahlen.

» Informationen zur Auswahl der Kabelquerschnitte finden Sie im Projektierungshand-
buch.

» Beachten Sie zuséatzlich zu den aufgefiihrten Hinweisen die landerspezifischen
Installationsvorschriften.

» Die Steckverbindungen der 24-V-Versorgung sind auf 10 A begrenzt. Beachten Sie
die Angaben in Kapitel 3.11 "Anordnung des Gerateverbundes".

» Optionskarten, die Uber die frontseitigen 0-V- und 24-V-Klemmen versorgt werden,
missen entweder einzeln oder in Gruppen mit 4 A abgesichert werden.

Die UL-Zertifizierung gilt nicht fur Betrieb an Spannungsnetzen ohne geerdeten Stern-
punkt (IT-Netze).

Um einen UL-zulassigen Applikationsaufbau zu erreichen, muss der Schutz des Brems-
widerstandes mit einem thermischen Uberlastrelais realisiert werden.

Betriebsanleitung — Mehrachs-Servoverstdrker MOVIAXIS® MX

75



5

76

| .
(‘8 'Ibr\llll:;(;:;trrrl]gil:;]nahme

5 Inbetriebnahme
5.1 Allgemein

& Bei der Inbetriebnahme unbedingt die Sicherheitshinweise beachten!

Voraussetzung Die Voraussetzung fiir eine erfolgreiche Inbetriebnahme ist die richtige Projektierung
des Antriebes. Ausfihrliche Projektierungshinweise und die Erlauterung der Parameter
finden Sie im Projektierungshandbuch MOVIAXIS® MX.

Die in diesem Kapitel beschriebenen Inbetriebnahmefunktionen dienen dazu, den Mehr-
® achs-Servoverstarker optimal fur den angeschlossenen Motor und die vorgegebenen

Randbedingungen einzustellen. Die Inbetriebnahme nach diesem Kapitel ist zwingend
notwendig.

Hubwerks-Anwendungen
Sie diirffen den Mehrachs-Servoverstarker MOVIAXIS® MX nicht im Sinne einer
g % Sicherheitsvorrichtung fir Hubwerks-Anwendungen verwenden.

Zur Vermeidung mdoglicher Sach- oder Personenschaden verwenden Sie Sicherheits-
vorrichtungen wie Uberwachungssysteme oder mechanische Schutzvorrichtungen.

Netzzuschaltung des Achsverbunds

* Fir das Relais K11 ist eine Mindestausschaltzeit von 10 s einzuhalten!
» Ein-/ Auschaltungen des Netzes nicht 6fters als einmal pro Minute durchfihren!
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Vergabe der Ubertragungsrate und der Achsadressen @

5.2 Vergabe der Ubertragungsrate und der Achsadressen

Die CAN1-Ubertragungsrate wird am Versorgungsmodul mit Hilfe der beiden Adres-
sen-Schalter S1 und S2 eingestellt.

Die Achsdresse wird am Versorgungsmodul mit Hilfe der beiden Adressen-Schalter S3
und S4 eingestellt. Die Vergabe der weiteren Achsadresse erfolgt auf Grundlage der
eingestellten Achsadresse automatisch.

(1] %

2 ST
3

53914AXX
Bild 45: DIP-Schalter und Achsadressen-Schalter am Versorgungsmodul

[1] S1, S2: DIP-Schalter fiir CAN1-Ubertragungsrate

[2] S3: Achsadressen-Schalter 10°

[3] S4: Achsdressen-Schalter 10*
Vergabe der Zwei DIP-Schalter S1 und S2 sind zur Einstellung der CAN1-Ubertragungsrate in das
CAN1-Ubertra- Versorgungsmodul eingebaut, siehe hierzu Bild 45.
gungsrate . . : .

125 kBit/s 250 kBit/s 500 kBit/s 1 MBit/s
S1

ON
T
ON
i
ON
T
ON
i

S2

ON
T
ON
T
ON
i
ON
i

Die Default-Einstellung bei Auslieferung ist 500 kBit / s
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@ Vergabe der Ubertragungsrate und der Achsadressen

Vergabe der Zur Einstellung der CAN1-Achsadresse des Achsverbundes sind im Versorgungsmodul
Achsadresse zwei Drehschalter S3 und S4 eingebaut, vgl. Bild 45. Mit diesen Drehschaltern lasst sich
eine dezimale Adresse zwischen 0 und 99 einstellen.

S3-Drehschalter 822 10° = Einerstelle

9\/?&1
S4-Drehschalter iL ) 2 101 = Zehnerstelle
6 14

5

In der oberen Darstellung ist als Beispiel die Achsadresse 73 eingestellt.
Die Default-Einstellung bei Auslieferung ist "1".

Die Adressvergabe innerhalb des Achsverbundes ist in diesem Beispiel wie folgt:

Meldebus Abschluss-
X9 X9 9 X X9 widerstand

X9 X 9 X9
il

MXP| |MXA| |MXA MXA| |MXA MXA| |MXA| |MXA| |MXA

73 74 75 76 77 78 79 80

53917AXX
Bild 46: Beispiel Adressvergabe im Achsverbund

Die Adresse des ersten Achsmoduls ist im Beispiel "73", die folgenden Achsen erhalten
Adressen in aufsteigenden Werten zugeordnet.

Wenn in einem Achsverbund weniger als 8 Achsen vorhanden sind, bleiben die
"Ubrigen" Adressen frei.

Die so eingestellte Achsadresse wird fur die Adressen der CAN1-Kommunikation (Teil
des Meldebusses) oder der KNet-Option verwendet. Die Vergabe der Achsadressen er-
folgt nur einmalig beim Hochlauf der DC 24-V-Spannungsversorgung des Achsverbun-
des.

Eine Umstellung der Basis-Adressen wéahrend des Betriebes wird erst beim nachsten
Hochlauf des Achsmodules tibernommen (24-V-Spannungsversorgung ein / aus).
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5.3 Leitungsldnge des CAN-Busses und Leitungsspezifikation

C &9,

5

@7

Um Potenzialverschiebungen zu vermeiden, sind CAN-Verbindungen nur schalt-
schrankintern zu realisieren.

5m

Terminierungs-
Adapter

Bild 47: Leitungsldnge CAN1

o

-

MXP

CAN1

59095axx

Die maximal zugelassenen Leitungslange vom Terminierungsadapter bis zum Versor-
gungsmodul betragt 5 m.

A

al/b

CAN-Adaper und
Terminierungs-
Adapter

Bild 48: Leitungsldnge CAN2

X9
alb

X9

MXA

A

MXA

A

Meldebus

X

X9

MXP

MXA

I\

MXA

o

MXA

)

Abschluss-
widerstand

59096axx

Die maximal zugelassenen Leitungslange vom Terminierungsadapter bis zum ersten
Achsmodul betragt 5 m.

Achten Sie bei der Auswahl der Kabel auf die Angaben der CAN-Tauglichkeit des Ka-
belherstellers.
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Kommunikation tiber CAN-Adapter

Firr die Kommunikation zwischen einem PC und einem MOVIAXIS®-Verbund wird ein
CAN-Adapter der Firma Peak (http://www.peak-system.com) bendétigt.

e SEW-EURODRIVE empfiehlt folgenden Adapter: USB-Port PCAN-USB I1SO (IPEH-
002022)

» Als Abschlusswiderstand empfiehlt SEW-EURODRIVE den Terminierungsadapter
IEPK003002 der Fa. Peak. Bei Selbstbau der Terminierung missen Sie zwischen
CAN_H und CAN_L einen Abschlusswiderstand von 120 Q einbauen.

» Zur sicheren Datentibertragung bendtigen Sie ein abgeschirmtes Kabel.
e Zu den Teilnehmern im Achsverbund sind 2 Kommunikationswege méglich:

1. Uber den 9-poligen Sub-D-Stecker X12 am Versorgungsmodul (CAN1).

2. Uber den 9-poligen Sub-D-Stecker X12 an ein Achsmodul (CAN2) des
Verbundes.

Hinweis zur Kabelverbindung und -verlangerung

Fur Verbindungs- und Verlangerungskabel empfiehlt die Firma SEW-EURODRIVE ein
Kabel mit 1:1-Durchverbindung in abgeschirmter Ausfiihrung.

Achten Sie bei der Auswahl der Kabel auf die Angaben der CAN-Tauglichkeit des Ka-
belherstellers.

Anschluss CAN1-Kabel am Versorgungsmodul:
Anschlussbelegung Verbindungs- und Verldngerungskabel

Das Verbindungs- und Verlangerungskabel zwischen dem Adapter der Firma Peak und
dem Achsverbund besitzt an beiden Enden eine 9-polige Sub-D-Buchse. Die Stecker-
belegung des Verbindungskabels mit einem 9-poligen Sub-D-CAN-Stecker ist im nach-
folgenden Bild dargestellt.

Adapter Versorgungsmodul
Buchse MOVIAXIS® MXP
Buchse
%
9 05 n.c. ’T77”7777777””””””””””7\‘
n.c. —m—© 4 L L n.c.
g © CAN_L
CAN_H © 4 CAN_L
; © DGND
CAN_H © 5 DGND
6 © CAN_L
DGND ——© 1 CAN_L
G n.c.
\// n.c.

53921ADE
Bild 49: Verbindungs- und Verldngerungskabel Peak-Adapter Versorgungsmodul
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Kommunikation tiber CAN-Adapter @

Anschlussbelegung von X12 (Stift) am Versorgungsmodul

Versorgungsmodul
MOVIAXIS® MXP
Stift
X12 /\\
6 @ L n.c.
DGND —++—@ 2
7 @ CAN_L
CAN_H
8 O 3 DGND
CAN_H 4
9 @ CAN_L
) o5

Abschluss-
widerstand
(geréateintern)

Bild 50: Anschlussbelegung der eingebauten Buchse X12 am Versorgungsmodul

53923ADE

Anschluss CAN2-Kabel an den Achsmodulen:

Anschlussbelegung Verbindungs- und Verldngerungskabel

Das Verbindungs- und Verlangerungskabel zwischen dem Adapter der Firma Peak und
dem Achsverbund besitzt an beiden Enden eine 9-polige Sub-D-Buchse. Die Stecker-
belegung des Verbindungskabels mit einem 9-poligen Sub-D-CAN-Stecker ist im nach-
folgenden Bild dargestellt.

Adapter Achsmodul
Buchse MOVIAXIS® MXA
Buchse
) ~
9 G n.c. S TTTTTTTTTTTomooooosoooooooooooos P 9 fc ne
n.c. ——O© 4 SN LN n.c. ——© 4
g_ © CAN_L ' g_ © CAN_L
CAN_H © 4 I — CAN_H o 4
;7 © DGND — — ; © DGND
CAN_H © 5 T 1 CANLH ©
6. © CAN_L — : 6 . © CAN_L
DGND O 4 — T DGND ——© 4
G n.c. : ;' T \\O/J n.c.
,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,, S

53922ADE
Bild 51: Verbindungs- und Verldngerungskabel Peak-Adapter Achsmodul
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Anschlussbelegung von X12 (Stift) am Achsmodul

Achsmodul Achsmodul
MOVIAXIS® MXA MOVIAXIS® MXA
Stift Stift
X12 X12
/1\\ /1\\
6 [ n.c 6 [ n.c
DGND O 2 DGND O 2
7 [ 4 CAN_L 7 @ CAN_L
CAN_H O 3 CAN_H O 3
8 O DGND 8 O DGND
CAN_H ® 4 CAN_H 4
9 [ 4 CAN_L 9 I CAN_L
)

{
{

Abschluss-
widerstand

Abschluss- .
[1] widerstand (2] akt'é"rﬁgkiﬁmh
(gerateintern) (geréateintern)

57908ADE
Bild 52: Anschlussbelegung der eingebauten Buchse X12 am Achsmodul
[1] Abschlusswiderstand nicht aktiv
[2] Abschlusswiderstand aktiv

Bus-Abschlusswiderstdnde flir CAN-/ Meldebusverbindung:

Die Meldebusverbindung beinhaltet unter anderem die CAN1-Verbindung zwischen
Versorgungsmodul und Achsmodul. Der CAN1-Bus bendétigt einen Abschlusswider-
stand.

Die nachfolgenden Bilder zeigen das Schema der mdglichen Kombinationen der CAN-
Kommunikation und der zugehérigen Position des Abschlusswiderstandes (Zubehor
Versorgungsmodul).

Meldebus
Abschluss-
X9 X9 X9 X9 X9 X9 X9 X9 X9  widerstand

alb alb alb alb alb alb alb alb a/rbrE|
n

MXP MXA MXA MXA MXA MXA MXA MXA MXA
USB-CAN-Adapter 1 2 3 4 5 6 7 8

-

CAN1

Terminierungs-
Adapter
(Abschluss-
widerstand)

53919AXX
Bild 53: Kommunikation tiber CAN1 am Versorgungsmodul
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Kommunikation tiber CAN-Adapter @
Abschluss-
widerstand
N Vet=s
MXP MXA
USB-CAN-Adapter 1 Am Gerateanschluss

0 @ — CAN2 muss der
% s Abschlusswiderstand
CAN2 aktiviert sein.

Terminierungs-
Adapter
(Abschluss-
widerstand)

53920AXX
Bild 54: Kommunikation iiber CAN2 an einem Achsmodul

Der Abschlusswiderstand im letzten Achsmodul des Verbundes muss aktiviert werden,
siehe hierzu Seite 82.
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©

5.5 Beschreibung der Inbetriebnahme-Software und deren Parameter

Systemvoraus-
setzungen

Inbetriebnahme
Software
MOVITOOLS _
MotionStudio

Starten der Soft-
ware

Aufbau der Kom-
munikation

MOVITOOLS_MotionStudio ist eine Engineering-Software zur Programmierung, Para-
metrierung und Diagnose aller Elektronikprodukte der SEW-EURODRIVE.

Systemvoraussetzungen zur Installation der Inbetriebnahme-Software
MOVITOOLS_MotionStudio sind:

* PC mit Microsoft Windows 2000 Professional mit ServicePack 3 oder Windows XP
Professional

* .NET Framework SDK 1.1

Nach der Installation des MOVITOOLS_MotionStudio finden Sie die entsprechenden
Eintrage im WINDOWS-Startmeni unter folgendem Pfad:
"Start\Programme\SEW\MOVITOOLS MotionStudio".

Starten Sie die Software wie folgt:

TR

— = atostart »

. = orafk .

] Doluments P () PucDrives "

'.Q Sandard-Armendongen

| ]

Eb Einctelungen (3 Toaks »

- ﬁ&j Suchen » () Zubehir v

ﬁ.‘si - :
@ Ausfihren.

Jiﬁ Baandan

56892axx
Bild 55: Start MOVITOOLS MotionStudio

Mit dem Start der Software MOVITOOLS_MotionStudio wird auch der Kommunikations-
Server SECOS gestartet. In der Windows-Statusleiste wird ein zusétzliches Icon
gezeigt. Bevor weitere Aktionen durchgefihrt werden, missen Sie die Kommunikation
aufbauen.

R YY)

56891axx
Bild 56: Icon in der Windows-Statusleiste
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¢ Doppelklicken Sie das markierte Icon. Folgende Anwendung wird gestartet:

SFW Commnnicatinn Server

56893bxx
Bild 57: SEW-Kommunikations-Server

e Ziehen Sie aus der unteren Auswahl den gewiinschten Kommunikationskanal
(SBUS) in eines der Felder "PC Communication Interfaces".
Im abgebildeten Beispiel sind 4 Kanale aktiv.
Die dunkelgrau hinterlegten Felder in der unteren Auswahlbox zeigen bereits konfi-
gurierte Kommunikationsverbindungen an.

Konfiguration Um die Kommunikation mit MOVIAXIS® aufzubauen, ist die Verbindung Uber den
SBUS-Verbindung  Systembus SBUS notwendig. Beim Ablegen des Icons erscheint folgende Abfrage:

56896axx
Bild 58: Konfiguration SBUS-Verbindung
« Geben Sie die am MOVIAXIS® eingestellte Baudrate ein.
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©

Scannen der ange- Nach durchgefiihrter Konfiguration des Komminikations-Servers SECOS kdnnen Sie
schlossenen die Verbindung zu MOVIAXIS® jetzt aufbauen.

Geréte « Wechseln Sie in das Fenster "MOVITOOLS_MotionStudio".

£ MOYITOOLS®-MotionStudio - [network_0OLD_0OLD]
Projekk  Metzwerk.  Flugins  Einstellungen Hilfe:

D B & w|m w0+ + X0 ) x|

A\
M etzwerk, n | \

Q by etwark, Scannen
[=-2e%2 [1] SBus

R 10 MA-804-016-503-00-

LY 2 Mxa-808-016-503-00-

R % MA-504-008-503-00--

ol 4 MA-B04-008-503-00-

56897bxx
Bild 59: Adressen scannen

» Klicken Sie auf das Button "Scannen". Eine Liste der angeschlossenen Gerate wird
angezeigt.
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» Kilicken Sie das gewlinschte Gerat mit der rechten Maustaste an.
Folgendes Menu wird angezeigt:

MD'H'ITDDLS[E]—MnI:innSI:udin - [unbenannt]* - |EI|5|

Projekk  Eearbeiten  Ansicht  Plugins  Einstelungen  Hilfe

D& H B o|w W[4+ 4+ X[0 p» =|]roc

|Ger.’.=]te|:uaur‘n J;l| [ »]

X

=" MyNetwork
- % Senial

Drakenhaltung

2 hpa-E04-004-50 ]
e . 3 hxh-B04-004-50: .E; Einachspositionierung

|ﬂ Inbetriebnabime = |
5 parameterbaum Wy

POO-Editor

D-'l:l
R Scope
4

IEM KEEA

MOVITOOLS k

»  Entfernen

ONLINE y

5736lade

Bild 60: Auswahl des Plug-Ins "Inbetriebnahme"
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Reihenfolge bei Arbeiten Sie die in Bild 61 gezeigten Menulpunkte bei der Neuinbetriebnahme wie folgt
Neuinbetrieb- ab:
nahme

Inbetriebnahme: "

- Motor-Inbetriebnahme,

- Reglereinstellung,

- Anwendereinheiten,

- System- und Applikations-

grenzen.
Standardanwendung:
TEC-Editor-Einachs- S p—— M
positionierung H
(+ Monitor)
Komplexe
| _Anwendungen
v Scope: - PDO-Editor: 2
Aufzeichnung von i
Steuerungs- - Strémen ° !’ ;:2?:;;?:;19 o
I16sung mit® —— | . Drehzahlen, 4 _steuerworter
MOVI-PLC - Positionen, - Statusworter
- etc. - Buseinstellungen,
- FCBs.
l - Parameterbaum

Datenhaltung:
Aufspielen und sichern
von Datensétzen einzelner
Achsen.

57727ade
Bild 61: Reihenfolge bei Neuinbetriebnahme

D Der Inbetriebnahmevorgang ist beschrieben auf Seite 89.
2 Der PDO-Editor ist beschrieben auf Seite 109.
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Inbetriebnahme (‘@ 5
O,

1. Inbetriebnahme MOVIAXIS® MX

* Starten Sie die Motorinbetriebnahme, in dem Sie mit der rechten Maustaste auf das
entsprechende Gerat im Hardware-Baum klicken, siehe Bild 60.

¢ Klicken Sie auf den Eintrag "Inbetriebnahme".
¢ Klicken Sie auf die Schaltflache "weiter" und navigieren durch die Inbetriebnahme.
Der Parametersatz 2 und 3 ist zur Zeit noch nicht anwéhlbar.

o T TR S e e T T |

55 oy s300-||

] 28 O | At e[S i Bitarirtratn 14 |

56503bxx
Bild 62: Startbildschirm Inbetriebnahme MOVIAXIS® MX
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Aktuelle Einstellun-
gen

In diesem Bild werden die aktuellen Einstellungen gezeigt.

Dol fptoeel  Aupns  Enatskngen e
(nF—8 - 1K - 0E W RETRTAE S5 {8t

1] [irtomabratema 1 Mo 00 04 50000 |
Helorel L] [1; M A D 50300 xibx
=] Mtk
=5 408 (1} 80

W 0 MOVPLE Bais DHPTR
el 1 B 04 500

Dipptierrh atery
Smekplats 1
Sieckplan 2
Stockplsiz 1

Nnmiirom 4 A
WMedmalor Aurgengs st 10 A

T O,

. 58981axx
Bild 63: Ubersicht der aktuellen Eiinstellungen
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Auswahlmenii
Drogeiz  Hetnesh  Pugns  Cnsslngen e o
O e s G + X[ [irtmmebnatires 1: M08 450000 =
Ketorst ] fR irbeetnsten (), MO0 B0A 0L R 00-] =4 b
ity Auswahl
' [t MCVI-PLE Batie DHPTIE
a1 M 004 503 00 ’ﬂ
!:: Lo nbet l?' . = _:
s o dm AR
1) I E
3)
) in
:Il. ™ Dt das Db ablis ghie F
1) L1 i
i)
]
D
3] 7 Maschman- und Anlogendaen
e
=
B FEEE )
[ ovure | T

55552bxx
Bild 64: Auswahlmendii der Betriebsarten

Im Auswahlment kénnen Sie aus 3 Inbetriebnahme-Optionen wéhlen:
» Komplett-Inbetriebnahme:

Diese Einstelloption miissen Sie bei der ersten Inbetriebnahme immer durchfihren.
In diesem Programmteil sind die Motor-, Drehzahlregler-, Maschinen- und Anlagen-
daten hinterlegt.

Die nachfolgenden Einstelloptionen Optimierung des Drehzahlreglers und Maschi-
nen- und Anlagendaten sind Unterprogramme der Inbetriebnahme MOVIAXIS® MX.
Diese Einstelloptionen kénnen Sie nur anwahlen und durchfihren, wenn Sie zuvor
schon einmal Komplett-Inbetriebnahme durchgefihrt haben.

e Optimierung des Drehzahlreglers:

Mit dieser Einstelloption kénnen Sie den Drehzahlregler weiter optimieren, wenn Sie
zuvor schon einmal eine Komplett-Inbetriebnahme durchgefuhrt haben.

* Maschinen- und Anlagendaten:

Diese Einstelloption ist eine Untermenge der Komplett-Inbetriebnahme und bezieht
sich nur auf Maschinenanlagendaten wie Anwendereinheiten, Maschinen- und
Applikationsgrenzwerte.

Betriebsanleitung — Mehrachs-Servoverstdrker MOVIAXIS® MX 91




5

92

(‘@ Inbetriebnahme

@ Beschreibung der Inbetriebnahme-Software und deren Parameter

Ablauf einer Komplett-inbetriebnahme

System-Konfigura-
tion

Projelr  Metmesh  Pugns  Enstelungen e

nl—a = 1 R BRI B Sl Intosmbratimes [1; Mesh 004 D4-503-06- =
ok, D1 B inbetwtsatens |1, MeA 008 004 50300-] PR
=] Mibietrart = "
= System-Konfiguration
W 0 MOVEPLE Bacie DHIPTIR
A 1) NEA B D04 50300
Wi Ao s ain s | Lsuiic Bled
1]
LY
"h—l,.
a
Ll; Ak
2 =]
"_I_' (I ]
&
o
]
3]
I Anzahl des nactge e bl son Sl
=
| —
_ (© 2 v O]
[ o ] 6 o).

58982axx

Bild 65: System-Konfiguration

Hier wahlen Sie aus, ob mehrere Antriebe an einer Last arbeiten, oder ob mehrere Mo-
toren an einer Achse angeschlossen sind.

Ein Antrieb an einem Servoverstarker
Ein Antrieb arbeitet an einer Last, ohne dass weitere Antriebe (Slaves) mitwirken.
Mehrere identische Antriebe an einem Servoverstarker

Um mehrere Antriebe an einem Servoverstarker betreiben zu kénnen, missen die
Antriebe starr gekoppelt sein. Ein Antrieb ist mit einer Geberruckfiihrung ausgestat-
tet, die anderen Motoren laufen im gleichen Drehfeld mit. Bei Synchronmotoren miis-
sen zusatzlich die beiden Rotoren ausgerichtet werden. Bitte beachten Sie dazu die
SEW Dokumentation "10509003/DE Handbuch Mehrmotorenantriebe".

Anzahl nachgeschalteter Slaves

Jeder Motor hat in dieser Einstellung seinen eigenen Servoverstéarker, arbeitet aber
an der gleichen Last. Dies hat Auswirkungen auf die Reglerparameter und auf die
externe Last. Bitte beachten Sie, dass sich im ungtinstigen Fall, wenn zwei Antriebe
starr gekoppelt auf eine Last wirken, gegenseitig behindern kdnnen. Dies kann zu
Fehlermeldungen am Servoverstarker fuhren. Wenn Sie Fragen haben, halten Sie
bitte Ricksprache mit SEW-EURODRIVE.
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Motorauswahl
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Bild 66: Menti Motorauswahl
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In diesem Menu kdnnen Sie einstellen, welcher Motor an das MOVAXIS angeschlossen

ist. Bei SEW-Motoren lesen Sie den Motortyp auf dem Typenschild ab.

Bei Fremdmotoren wéhlen Sie bitte den Radio-Button "Fremdmotor". Auf der nachsten
Menu-Seite werden Sie dann aufgefordert eine XML-Datei zu laden, die zuvor bei SEW-

EURODRIVE erstellt werden muss.

Motortyp Beschreibung

Der angeschlossene Motor ist ein Motor von einem anderen Hersteller.
Um diese Option nutzen zu kénnen, ist eine von SEW-EURODRIVE
erstellte Datei mit den speziellen Motordaten notwendig.

Wenn die Funktion "Fremd-Motor" ausgewahlt ist, erscheint die Schaltfla-
che "Motordatei laden”. In der Motordatenbank ist der entsprechende

Fremdmotorenhersteller auszuwahlen.

Folgende Motordaten miissen Sie bei einem Synchronmotor eingeben:

« Typbezeichnung
Polpaare
Nenndrehzahl
Nennmoment
Nennstrom
Nennspannung
Maximalmoment
Maximaldrehzahl
Massentragheitsmoment
Strang-Induktivitat
Bremse ja/nein

Fremd-Motor

¢ Massentragheitsmoment Bremse
* Bremsenéffnungszeit
* Bremseneinfallzeit

Bei Asynchronmotoren werden noch weitere Daten benétigt. Der Motor

muss bei SEW-EURODRIVE vermessen werden.

Betriebsanleitung — Mehrachs-Servoverstdrker MOVIAXIS® MX
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Bild 67: Motorauswahl Typenschild

* Geben Sie die Daten laut Motortypenschild des verwendeten Motors im jeweiligen
Dropdown-Mend ein.

Bei Hiperface-Gebern mit elektronischem Typenschild wird das Dropdown-Meni
automatisch ausgefillt und unveranderbar angezeigt. Bei allen anderen Arten von
Gebertypen missen die Daten der nachstehenden Tabelle vom Motortypenschild den.

Eingabedaten

Beschreibung

Hier wird der Motortyp ohne weitere Bezeichnungen wie Getriebe, Geber,
Bremse, Motorschutz eingetragen, zum Beispiel:

Motor *  Typenschild mit Getriebe PSF311RCM71S /BR /RH1M /SB51
- Motortyp CM71S;
»  Typenschild ohne Getriebe CFM90M /BR /RH1M /SB51
- Motortyp CM90M.
Die Motornennspannung ist die maximale Spannung, flr die der Motor gewi-
Nennspannung ckelt ist. Die Motornennspannung bezieht sich auf die Netznennspannung. Bei

Synchronmotoren wird der Wert als U5 auf dem Typenschild angegeben.

Motor-Nenndrehzahl

Die Motornenndrehzahl entspricht der Drehzahlklasse auf dem Typenschild.

Netz-Nennspannung

Eingabe der Netz-Nennspannung, z. B. 400 V

Betriebsanleitung — Mehrachs-Servoverstdrker MOVIAXIS® MX




Inbetriebnahme (‘@

Beschreibung der Inbetriebnahme-Software und deren Parameter @

Eingabedaten

Typ Temperaturfihler

Reaktion

Fremdlufter

Bremse

Beschreibung

Der Typ Temperaturfihler Motor des Typenschildes beschreibt, mit welchem
Sensor der Motorschutz realisiert wird:

» Kein Sensor;

e TH Thermostat (Bimetallschalter);

* TF Thermofiihler (PTC-Widerstand);

e KTY Thermofuhler zum Erfassen der Motortemperatur.

Mit der Einstellung KTY wird bei SEW Motoren im MOVIAXIS das thermische
Motormodell aktiviert, das den Motor zyklisch in Zusammenarbeit mit dem KTY-
Temperatursensor thermisch schutzt.

Bei Fremdmotoren mit KTY wird, wenn in der Fremdmotor XML-Datei thermi-
sche Angaben gemacht werden, ein 12t-Modell gestartet. Der KTY liefert dabei
nur ein Startwert, danach tbernimmt das Rechenmodell den Schutz des
Motors.

Bei Fremdmotoren mit KTY und keinen thermischen Angaben in der Fremdmo-
tor-XML-Datei, wird eine KTY-Grenztemperatur-Abschaltung gemacht.

Hier kdnnen Sie die Abschaltreaktion des Mehrachs-Servoverstarkers
MOVIAXIS® MX auf eine Motor-Ubertemperatur eingestellen. Folgende Einstel-
lungen sind mdglich:

+ Keine Reaktion - Motor-Ubertemperatur wird ignoriert.

e Nur Anzeigen - der Fehler wird in der 7-Segment-Anzeige nur angezeigt,
die Achse lauft weiter.

* Endstufensperre / wartend - Achse schaltet in FCB-Reglersperre (Motor
trudelt aus). Die Achse flhrt laut Fehlerzustand dann nach einem "Reset"
einen "Warmstart" aus (Kapitel Betriebsanzeigen in der Betriebsanleitung).
Die Reset-Zeit verkirzt sich dabei auf ein Minimum (kein Booten).

* Not-Stopp / wartend - Achse fahrt an der Not-Stopp-Rampe herunter. Die
Achse fuhrt laut Fehlerzustand dann nach einem "Reset" einen "Warmstart"
aus (Kapitel Betriebsanzeigen in der Betriebsanleitung). Die Reset-Zeit ver-
kirrzt sich dabei auf ein Minimum (kein Booten).

« Stopp an Applikations-Grenzen / wartend - Achse fahrt an der Applikati-
onsrampe herunter. Die Achse fiihrt laut Fehlerzustand dann nach einem
"Reset" einen "Warmstart" aus (Kapitel Betriebsanzeigen in der Betriebsan-
leitung). Die Reset-Zeit verkirzt sich dabei auf ein Minimum (kein Booten).

* Stopp an Systemgrenzen / wartend - Die Achse fahrt an der System-
rampe herunter. Die Achse fiihrt laut Fehlerzustand dann nach einem
"Reset" einen "Warmstart" aus (Kapitel Betriebsanzeigen in der Betriebsan-
leitung bzw. Systemhandbuch). Die Resetzeit verkiirzt sich dabei auf ein
Minimum (kein Booten).

Hier wird eingetragen, ob der Motor ein Fremdlufter besitzt. Der Eingabewert
wird fur das thermische Motormodell beim Motorschutz verwendet.

Hier wird eingetragen, ob der Motor eine Bremse besitzt. Damit wird die Brem-
senfunktion aktiviert.

Betriebsanleitung — Mehrachs-Servoverstdrker MOVIAXIS® MX
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Geberverwaltung 1
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Bild 68: Geberverwaltung

» Geberdaten
Hier kdnnen Sie einstellen, welcher physikalische Gebereingang zur Drehzahlrege-
lung bzw. Lageregelung verwendet werden soll. Zukinftig kénnen hier die einzelnen
Gebereingange den verschiedenen Parametersatzen zugeordnet werden, siehe
auch unter Punkt "in Vorbereitung".

Mit Klick auf die Geberbezeichnung (rechts neben dem Gebersymbol) wird der Ge-
bertyp eingestellt, siehe Bild 68.

Der Gebertyp ist auf dem Typenschild des Motors zu finden.

e Zuordnung der Geberdaten

¢ Resolver: RH1M/ RH1L / RH3L/ RH3M

e Hiperface: ES1H/ES2H/EV1H /AS1H / AV1H

e Sinus-/ Cosinus-Geber: EH1S / ES1S /ES2S / EV1S / EV2S
e Hiperface-Lineargeber: AL1H

e Fremdgeber

Bei der Einstellung "Fremdgeber" mussen Sie mit einem weiteren Klick auf das Ge-
bersymbol die Daten des Fremdgebers eingeben.
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Geberverwaltung 2
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Bild 69: Geberverwaltung - Fremdgeber

‘Eingabedaten

Beschreibung

SEW-Bezeichnung

Typ des Fremdgeber

Gebertyp

Typ des eingestellten Gebers

Zahlrichtung

2 Zahlrichtungen werden unterschieden:

* normal - Standard. Der Geber dreht gleich wie der Motor (Geber sitzt auf
der Motorwelle)

* invertiert - Geber dreht entgegengesetzt wie der Motor (Geber sitzt nicht
auf der Motorwelle).

Faktor Zahler/Nenner

Dieser Faktor bestimmt die Auflosung des Gebers. Der einzutragende Wert ist
abhangig vom Gebertyp.
e Fremd-TTL, Frems-Sin / Cos, Fremd-Hiperface

Faktor Zdhler Geber1 _ Geberauflésung

Faktor Nenner Geber1 =~  Umdrehung

Beispiel: sin- / cos-Geber :
Faktor Zahler Geberl = 1024
Faktor Nenner Geberl =1

¢ Fremd-Resolver

Faktor Zdhler Geber1  _ Polpaarzahl
Faktor Nenner Geber1 ~ 1

Beispiel: Resolver , 1 Polpaar:
Faktor Zahler Geberl = 1
Faktor Nenner Geberl =1

* Fremd-Linear-Sin / Cos
Signalperiode des Gebers.

Beispiel: AL1H Lincoder, Signalperiode 5 mm,
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Folgende Einstellméglichkeiten sind in Vorbereitung:

Der Geber-Pool stellt die maximal 3 physikalischen Gebereingange des MOVIAXIS®
dar. Geber 1 ist dabei der Gebereingang vom Grundgerat. Geber 2 und 3 ist mit Opti-
onskarten erweiterbar.

Die Auswahlmdglichkeiten unterliegt folgender GesetzmaRigkeit:

» Jeder Geber (1 - 3) darf nur einmal verwendet werden.

» Geberin der Spalte "Motor-Geber" werden automatisch fiir die Quelle Istdrehzahl
herangezogen — Drehzahlgeber.

» Der Lagegeber kann nun wahlweise der Motorgeber oder der Streckengeber
sein. Dazu kénnen Sie entweder beim Motorgeber "Quelle Istposition" ein Hak-
chen aktivieren oder einen Geber ins Feld "Strecken-Geber" ziehen.

» Es konnen mehrere Geber als Lagegeber vorbereitet werden. Nur ein Geber
kann aber die "Quelle Istposition" sein. Uber Parameterkanal kénnte nun auf an-
dere hier ausgewahlte Geber umgeschaltet werden. Bei maximal mdglichen drei
Durchlaufen fur die drei Parameterséatze erscheint in der Geberverwaltung immer
das gleiche Fenster. Geber kdnnen somit zukinftig schon beim Parametersatz 1
verteilt werden. Bei den weiteren Parametersatzen muss die Geberverwaltung
dann nicht unbedingt erneut aufgerufen werden.
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Bild 70: Beispiel der heutigen Einstellmdglichkeit

In diesem Beispiel ist die Quelle "Istdrehzahl" und "Istposition" dem Geber 1 (Grundge-
rateeingang) zugeordnet.
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Uberwachung
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Bild 71: Menii Einstellung Uberwachung

Der Wert in der linken Spalte des Eingabemens ist ein Vorschlag, in der rechten Spalte
steht der aktuelle Wert des Mehrachs-Servoverstarkers MOVIAXIS® MX.

Mit Betatigung der

« "_"-Schaltflachen werden Einzelvorschlage tibernommen;

+ "Ubernahme"-Schaltflache werden alle Vorschlage auf einmal tibernommen.

» Geben Sie die allgemeinen Steuerungsparameter von MOVIAXIS® MX nach folgen-
der Tabelle ein.

Eingabedaten ‘Beschreibung

Die durch den Sollwert geforderte Drehzahl wird nur erreicht, wenn der Lastan-
forderung genitigend Drehmoment zur Verfigung steht. Ist die Stromgrenze
Drehzahl-Uberwachung erreicht, so geht der Mehrachs-Servoverstérker MOVIAXIS® MX davon aus,
und Verzdgerungszeit n- dass das Drehmoment den maximalen Wert erreicht hat. Die gewiinschte Dreh-
Uberwachung zahl kann nicht erreicht werden. Die Drehzahl-Uberwachung wird aktiviert,
wenn dieser Zustand fur die Dauer der Verzégerungszeit n-Uberwachung
anhalt.

Die Stromgrenze bezieht sich auf den Scheinausgangsstrom des Mehrachs-

Stromgrenze ..
9 Servoverstarkers..
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Drehzahlregler
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Bild 72: Menl Drehzahlregler
» Geben Sie die Werte fir den Drehzahlregler ein.
Eingabedaten ‘Beschreibung
Tréagheitsmoment Jg des Anzeigefeld des Wertes vom Massentrdgheitsmoment des zuvor gewéhlten
Motors Motors.

Eingabefeld fir das maximale, auf die Motorwelle umgerechnete externe Trag-
heitsmoment.

In den Betriebsarten "CFC" und "SERVQ" gibt es die Mdglichkeit, das Last-
Massentragheitsmoment wahrend eines Verfahrvorganges automatisch zu
ermitteln. Zur Ermittlung des Last-Massentragheitsmomentes ist die Schaltfla-
che "Ermittlung Tragheitsmoment" anzuklicken. Um diese Funktion nutzen zu
kénnen muss die Inbetriebnahme mindestens einmal durchlaufen in geladen
werden. Zusatzlich muss zyklisch eine Rampe gefahren werden.

Mit dem Schieberegler stellen Sie ein, in wie weit der Antriebsstrang spielbehaf-
tet ist.

Zur Zeit lasst der Schieberegler nur die Werte 0 und 100 zu.

Zukunftig kénnen hier Zwischenwerte eingestellt werden.

Geben Sie hier das Zeitraster der externen Steuerung ein. Dieser Wert wird bei
allen FCBs bendtigt, die interpoliert einen Sollwert generieren (externer Ram-
pengenerator), sowie auch bei Analogsollwert-Vorgabe.

Hinweis: Bei interner Sollwertvorgabe z. B. FCB09 Positionieren ist der Einga-
bewert nicht von Bedeutung.

Geben Sie hier die gewiinschte Abtastfrequenz des Drehzahl- bzw. des Lage-
reglers an. Die Standardeinstellung von 1 ms sollte nur in extrem dynamischen
Applikationen verkurzt werden.

Lasttragheit

Spielfreiheit der Last

Zeitraster externe Steue-
rung

Abtastfrequenz n-/X-
Regelung
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Beschreibung der Inbetriebnahme-Software und deren Parameter @

Eingabedaten Beschreibung

Mit dem Schieberegler stellen Sie die Steifigkeit des Drehzahlreglers ein. Der
Wert fir die Steifigkeit ist abhéngig von der Kraftiibertragung (Direktantrieb
hoch, Zahnriemen niedrig) und somit ein MaR fir die Schnelligkeit des Dreh-
zahl-Regelkreises. Der Wert firr die Standardeinstellung ist 1.

Die Steifigkeit des Drehzahl-Regelkreises wahlweise mit dem Schieberegler

einstellen oder in das Eingabefeld eintragen.

Steifigkeit * Wenn Sie den Wert fiir die Steifigkeit vergroRern, erhoht sich die Regelge-
schwindigkeit. SEW-EURODRIVE empfiehlt, bei der Inbetriebnahme den
Wert in kleinen Schritten (0.05) solange zu erhdhen, bis der Regelkreis zu
schwingen anfangt (Motorgerdusch). Danach den Wert wieder etwas
absenken. Damit ist eine optimale Einstellung gewéhrleistet.

* Wenn Sie den Wert der Steifigkeit verringern (<1), wird die Regelung lang-
samer und der Schleppfehler nimmt zu.

Blockschaltbild
Drehzahlregler
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Bild 73: Blockschaltbild Drehzahlregler

Betriebsanleitung — Mehrachs-Servoverstérker MOVIAXIS® MX 101




5

102

Inbetriebnahme
Beschreibung der Inbetriebnahme-Software und deren Parameter

Parameter Drehzahlregler

Zusétzlich konnen die Drehzahlregler-Parameter auf "Classic" umgestellt werden
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Bild 74: Menl Parameter Drehzahlregler

Der Wert in der linken Spalte des Eingabemends ist ein Vorschlag, in der rechten

Spalte steht der aktuelle Wert des Mehrachs-Servoverstarkers MOVIAXIS® MX.
Mit Betatigung der

. - "-Schaltflachen werden Einzelvorschlage ibernommen;
+ "Ubernehmen"-Schaltflache werden alle Vorschlage auf einmal ilbernommen.

Eingabedaten ‘Beschreibung

P-Verstarkung Drehzahl- Verstarkungsfaktor des P-Anteils des Drehzahlreglers.

regler

Integrationszeit-Konstante des Drehzahlreglers. Der |-Anteil verhélt sich umge-
kehrt proportional zur Zeitkonstante, d.h. ein gro3er Zahlenwert ergibt einen
kleinen I-Anteil, jedoch 0 = keinen I-Anteil.

Filter Drehzahl-Istwert Filterzeitkonstante des Drehzahl-Istwertfilters.

Drehzahlrampe wird gefiltert, stufige Sollwertvorgabe oder Stérimpulse am
Analogeingang kénnen somit geglattet werden.

Filterzeitkonstante der Beschleunigungs-Vorsteuerung. Sie beeinflusst das
Fuhrungsverhalten des Drehzahlreglers. Der Differenzierer ist fest program-
miert.

Zeitkonstante Drehzahl-
regler

Drehzal-Sollwertfilter

Filter Beschleunigungs-
Vorsteuerung

P-Verstarkung Lagereg- Einstellwert fir den P-Regler des Lage-Regelkreises.

ler

Verstarkung Beschleuni- Verstarkungsfaktor der Beschleunigungs-Vorsteuerung. Dieser verbessert das
gungs-Vorsteuerung Fihrungsverhalten des Drehzahlreglers.

Verstarkung Drehzahl-  Verstarkungsfaktor der Geschwindigkeits-Vorsteuerung. Dieser verbessert das
Vorsteuerung Fuhrungsverhalten des Lagereglers.

Betriebsanleitung — Mehrachs-Servoverstdrker MOVIAXIS® MX
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Achs-Konfiguration
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Bild 75: Menti Achs-Konfiguration

Das MOVIAXIS® hat 4 frei einstellbare Anwendereinheiten fiir folgende GroRen:
* Weg,

e Geschwindigkeit,

» Beschleunigung,

* Drehmoment (nicht in der Motor-Inbetriebnahme — Parameterbaum).

Dafur werden pro Gréf3e ein Zahler, ein Nenner und die Nachkommastellen in das Achs-
modul geladen. Die Nachkommastellen werden nur fiir die Anzeige im MotionStudio be-
nétigt und werden nicht zur Umrechnung der Anwendereinheiten herangezogen und
nicht bei der Buskommunikation beriicksichtigt.

Button "Basis Konfiguration”

* Weg
Einheit: Umdrehungen (des Motors), 4 Nachkommastellen
Beispiel:
Sollwert ‘ gefahrener Weg Anzeige in MotionStudio
10000 1 Motorumdrehung 1.0000
15000 1.5 Motorumdrehungen 1.5000

Nach Durchlauf der Motorinbetriebnahme werden folgende Werte in das Achsmodul
geschrieben (Umrechung 16bit Inkremente / Umdrehung):

* Anwendereinheit Position Zahler = 4096
* Anwendereinheit Position Nenner = 625
» Anwendereinheit Positionsauflosung = 1E-04

Betriebsanleitung — Mehrachs-Servoverstdrker MOVIAXIS® MX
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» Geschwindigkeit
Einheit: 1/min, 0 Nachkommastellen

Beispiel:
Sollwert Geschwindigkeit Anzeige in MotionStudio
1000 1000 1/min 1000
2345 2345 1/min 2345

Nach Durchlauf der Motorinbetriebnahme werden folgende Werte in das Achsmodul
geschrieben:

» Anwendereinheit Geschwindigkeit Zahler = 1000
* Anwendereinheit Geschwindigkeit Nenner =1
* Anwendereinheit Geschwindigkeitsauflosung =1

e Beschleunigung
Einheit: 1/(min X s) Drehzahlanderung pro Sekunde, 0 Nachkommastellen

Beispiel:
Sollwert ‘ Beschleunigung Anzeige in MotionStudio
65000 65000 1/(min X s) 65000
3000 3000 1/(min X s) 3000

Nach Durchlauf der Motorinbetriebnahme werden folgende Werte in das Achsmodul
geschrieben:

e Anwendereinheit Beschleunigung Zéhler =100
e Anwendereinheit Beschleunigung Nenner =1
« Anwendereinheit Beschleunigungsauflésung =1

» Drehmoment: ist in Vorbereitung, zur Zeit nur Gber Parameterbaum verfiigbar.
* Ruck: ist fest vorgegeben.
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Beispiel So stellen Sie Anwendereinheiten ein, die von der Basiskonfiguration abweichen.
Vorgabe:
« Position in (mm x 1x101)
* Geschwindigkeit in 1/min
« Beschleunigung in (m/s? x 1x1072)

Die rotatorische Bewegung wird mit Hilfe einer Spindel (Steigung =5 mm) in eine trans-
latorische Bewegung umgesetzt.

'_a- |'._ :;' i-lbm"“-.-- ."F -ensmnmmt;]- -;j-

E' L2 7] I | FA4EX

=1 (S—

Spinde]stei
P gung Shat

Einheiten

HTTE [T

56523bxx
Bild 76: Beispiel Einstellen von Anwendereinheiten
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Applikations- und Systemgrenzen
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Bild 77: Menl Applikations- und Systemgrenzen

Die Applikations- und Maschinengrenzwerte beziehen sich auf die eingestellten Anwen-
dereinheiten, siehe Bild 76. Die zuvor gewahlten Anwendereinheiten werden in diesem
Bild angezeigt, sie kénnen hier nicht verandert werden.

Die Felder rechts beziehen sich auf den Download-Wert in der Achse umgerechnet auf
die entsprechende Anwendereinheit. Die Felder links sind berechnete Vorschlagswerte

der Oberflache.

Die folgenden Werte liegen der Basiskonfiguration und dem Auslieferungszustand zu
Grunde:

Variablen Grenzwerte

Systemgrenzwerte (Maschinengrenzwerte)

VmaxSys 10000 1/min, entspricht der maximal méglichen Drehzahl des Achsmoduls
a_maxSys 3000 1/(min x s) Beschleunigungsrampe

b_maxSys 3000 1/(min x s) Verzégerungsrampe

Applikationsgrenzwerte

VmaxApp 10000 1/min, entspricht der maximal méglichen Drehzahl des Achsmoduls
a_maxApp 3000 1/(min x s) Beschleunigungsrampe

b_maxApp 3000 1/(min x s) Verzégerungsrampe

Not-Stopp-Verzdgerung

b_maxAppNotStop 3000 1/(min x s)

Verzdégerungsrampe, die Not-Stopp-Verzogerung wird vorwiegend als Fehlerre-
aktion genutzt.
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Download
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Bild 78: Menii Download

» Dricken Sie die Schaltflachen "Fertigstellen”, um die Einstellungen in das Achs-
modul herunterzuladen.

+ Um die Inbetriebnahme zu beenden, schlielBen Sie das Fenster.
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Pxxx Reglerparameter

Pxxx Drehzahlre-
gelung

P-Verstarkung
Drehzahlregler

Zeitkonstante
Drehzahlregler

Filter Drehzahl-Ist-
wert

Drehzahl-Sollwert-
filter

Filter Beschleuni-
gungs-Vorsteue-
rung

P-Verstarkung
Lageregler

Verstéarkung
Beschleunigungs-
Vorsteuerung

PWM-Frequenz

Drehzahlregelung nur in Parametersatz 1.

Die Einstellung aller fur die Drehzahlregelung relevanten Parameter wird von den Inbe-
triebnahmefunktionen des Inbetriebnahme-Managers unterstiitzt. Direkte Veranderun-
gen einzelner Reglerparameter sind der Optimierung durch Spezialisten vorbehalten.

Filter Beschl.-Vorst.  Beschleunigungs- Verstarkung Beschl.-Vorst.

vorsteuerung

f > >

Pl-Regler

Filter Sollwert

Drehmoment-

Drehzahl- + Sollwert

sollwert

N

Filter Drehzahl-Istwert Inkrementalgeber/

Drehzahl- Resolver
Istwert Signal-
- verarbeitung
06728ADE

Bild 79: Prinzipielle Struktur des Drehzahl-Regelkreises

Verstarkungsfaktor des P-Anteils des Drehzahlreglers.

Integrationszeit-Konstante des Drehzahlreglers. Der I-Anteil verhalt sich umgekehrt pro-
portional zur Zeitkonstante. Ein gro3er Zahlenwert ergibt einen kleinen I-Anteil, jedoch
0 = kein I-Anteil.

Filterzeitkonstante des Drehzahl-Istwertfilters.

Drehzahlrampe wird gefiltert, stufige Sollwertvorgabe oder Stérimpulse am Analogaus-
gang kdénnen somit geglattet werden.

Filterzeitkonstante der Beschleunigungs-Vorsteuerung. Diese Konstante beeinflusst
das Fuhrungsverhalten des Drehzahlreglers. Der Differenzierer ist fest programmiert.

Einstellwert fir den P-Regler des Lage-Regelkreises.

Verstarkungsfaktor der Beschleunigungs-Vorsteuerung. Der Faktor verbessert das
Fuhrungsverhalten des Drehzahlreglers.

Einstellen der PWM-Frequenz.
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2. PDO-Editor

Beschreibung der Inbetriebnahme-Software und deren Parameter @

Mit Hilfe des PDO-Editors kdnnen Sie ist die Prozessdateneinstellung vornehmen.

5

Aufbau und Uber ein Bussystem wie z. B. einen Feldbus, kénnen Sie Sollwerte wie z. B. Geschwin-
Datenfluss digkeit, Position als 16-Bit-breite Prozessdaten in den PD-IN-Puffer von MOVIAXIS
schreiben. Diese Sollwerte kdnnen Sie in frei definierbaren Anwendereinheiten wie z. B.
« [m/s],
e [mm],
* [Takte / min]
vorgeben.
Lo e |
! MOVIAXIS |
: Steuerwort Statuswort I
I
I WO (16 Bit) WO (16 Bit) i
I W1 (16 Bit) System- 1 (16 Bit) I
! management - I
: W2 (16 Bit) W2 (16 Bit) :
I W3 (16 Bit) 3 (16 Bit) :
I I
} PD-IN-Puffer PD-IN-Kanal ™ FCB-Pool PD-OUT-Kanal PD-OUT-Puffer I
: WO (16 Bit) DWO (32 Bit) DWO (32 Bit) DWO (32 Bit) :
i i
Konvertierung: Konvertierung: : Bus
Anwendereinheiten Systemeinheiten in |
: in Systemeinheiten Anwendereinheiten :
I |
X ; |
1|. W15 (16 Bit) DW15 (32 Bit)y DW15 (32 Bit) DW15(32Bit) |l
B !
--------------- Bsp.
PD-IN-Puffer PD-IN-Kanal
WO (16 Bit) DWO (32 Bit)
W1 (16 Bit) _|—> | high Little Endian (Intel Format)
] ¥
J ¥
W14 (16 Bit) | high Big Endian (Motorola Format)
W15 (16 Bit) —|_> DW15 (32 Bit)
57601ade

Bild 80: PDO-Prozessdatenfluss

Diese Prozessdaten werden je nach Konfiguration des nachfolgenden PD-IN-Kanals als
Doppelwort weiterverarbeitet. Die Anwendereinheiten werden in Systemeinheiten um-
gewandelt und an die entsprechenden FCBs weitergegeben, siehe hierzu Bild 80.
MOVIAXIS bietet 16 PD-IN-Kanéle an.

Abhéngig von der Prozessdaten-Konfiguration kénnen Istwerte wie z. B. Drehzahl und
Position Uber 16 32-Bit-breite PD-OUT-Kanéle in Anwendereinheiten umgewandelt und
Uber 16 Prozessdatenpuffer an das angeschlossene Bussystem Ubertragen werden.

Informationen Uber den Zustand der Achse wie z. B.
» "Betriebsbereit",

» "Motorstillstand",

» "Bremse auf"

kdnnen Uber ein Statuswort ebenfalls auf ein Prozessdatenwort des PD-OUT-Puffers
geschrieben werden. Die Informationen kdnnen auch tUber den angeschlossenen Bus
von einer Ubergeordneten Steuerung verarbeitet werden.

Es stehen 4 konfigurierbare Statusworter zur Verfligung, siehe hierzu Bild 80.
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Beispiel einer
Parametrierung

Parametrierung
der Feldbus-
Schnittstelle

Dieses Beispiel zeigt die Parametrierung einer PROFIBUS-Verbindung zur Drehzahlre-
gelung.

Durch Klicken auf einen IN-Puffer 6ffnet sich dessen Parametrieroberflache. Fir eine
PROFIBUS-Verbindung wird als Datenquelle die Kommunikationsoption gewabhit.

Dieses Beispiel soll mit 3 Prozessdatenwdrtern auskommen:
* FCB-Aktivierung,

* Rampe,

» Drehzahl.

Damit das Beispiel vorerst ohne PROFIBUS getestet werden kann, wird die Aktualisie-
rung zunachst ausgeschaltet. Die Parametrieroberflache sieht fiir diese Einstellungen
folgendermassen aus:

Einstellungen IN-Puffer 0 |

— Grundeinzstellungen
D atenquelle IKommunikations-El ptj
D atenblockbegirn ID
Anzahl D aterwarke |3
Timeoutzeit [mz] |20

Aktualisierung

K.onfigurationsfehler

|Kein Fehler
PO noch nie empfangen -

CAN
tessage-| O |1
Datentibernahme mit Sync INein
Endianess IBig Eralerm
— Kommunik ationz-0 phon
FDO-ID ID
Adrezze des Senders ID

58413ade
Bild 81: Einstellungen IN-Puffer O
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Parametrierung

Durch einfaches Klicken auf eines der Steuerworter, in diesem Beispiel Steuerwort 1,

des Steuerwortes wird die Parametrieroberflache gedffnet und dort das FCB / Instanz-Layout gewéhlt.

und der IN-Pro-
zessdaten

™ Lukales Stewemwol ||]

Layout

Funktion Bit 00
Furdhion Bit 11
Funktion Bit 02
Funktion Bit 03
Furkhion Bit 04
Funktion Bit 05
Funktion Bit 06
Funktion Bit 07
Funktion Bit 09
Funktion Bit 03
Funktion Bit 10
Funktion Bit 11
Funktion Bit 12
Funktion Bit 13
Funktion Bit 14
Furikliori Bil 10

£

[T - |

— Prograommicrung dez Stcucrwortcs

|| eine Funktion

|| eine Funktion

|I eine Funklion

|| eine Funktion

|| cing Funktion

|I eine Funklion

|| eine Funktion

|| cne Funktion

|I eine Funklion

|| eine Funktion

|| cine Funktion

|I eine Funklion

| Keine Funktion

|| cine Funktion

|I eine Funklion

| Keine Funkfion

Der IN-Prozessdatenkanal O wird mit der Systemgrof3e "Geschwindigkeit”, der Kanal 1
mit der SystemgroRe "Beschleunigung” festgelegt.

Linstellungen Steuerwort 1

Cinstellungen IN-Prozessdaten ﬂ

kKanal

oo
m
02
03
n4
05
06
o7
08
03
10
11
12
13
14
15

32-Bit Zugrif Systemgribe

|1EEn =l |Geschwingigkat =]
|16Ei - |Beschieuniging =
|16Ei l |uninkerpretien =l
|1EEn =l Junitepction =
|16Ei =] |unimerpreten |
|16 l |uninkespretien =l
|1EEn ] |univepetien =
|16Ei =l |uniwespretien =l
|16 l |uninkespretien =l
|1Eea =l |unistepetien =]
|16Ei =l |uniwespretien =l
|16 l |uninkespretien =l
|15E0 =] | |
|16Ei Tl |univkespetie =l
|16 l |uninkerpretien =l
|10 =] |Unirdesprstiont |

Bild 82: Einstellungen Steuerwort und IN-Prozessdaten
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Zuweisen des Ein-

gangspuffers an

die Systemgrél3en

Parametrierung
der FCBs

Die Worter des IN-Puffers miissen im folgenden dem Steuerwort 1 und den IN-Prozess-
daten zugewiesen werden.

In diesem Beispiel wird auf das 1. Wort des IN-Puffers die FCB-Nummer gelegt, auf das
2. Wort die Drehzahl und auf das 3. Wort die Rampe. Per Drag & Drop kdénnen die je-
weiligen Worte zugewiesen werden.

IN-Prozessdateninterface

, kKonvertierung in intermne

Systemgrissen

W Binareingange x11 ¥ Fehlermeldeworte e

w E/A-PDOINT ¥ Steuerwort D =

w E/A-PDOIMN 2 ¥ Steuerwort 1 —-
E—y] W IN-Puffer 0 ptiot g

0 Mot 0 0 FCE

0 Mork 1| 0 | Instanz

0 ¥ Steuerwort 2 =

¥ IN-Pulfer 1 W Steuerwort 3 —

¥ IN-Puffer 2 ¥ IN-Prozezzdaten —

¥ |H-Puffer 3 1]

¥ |H-Puffer 4 0

¥ IN-Puffer5 U

58414ade

Bild 83: IN-Prozessdaten-Interface, Konvertierung interne Systemgréf3e

Die Parametrieroberflache der FCBs 6ffnet sich durch Klicken auf "FCB". Um die Dreh-
zahlregelung Uber den Feldbus steuern zu kénnen, werden im FCBO5 die Sollwertquel-
len fur die Geschwindigkeits- und Beschleunigungswerte auf Prozessdatenpuffer Kanal
0 bzw. Kanal 1 eingestellt.

Ubcrsicht FCBs #
| FUB Ub Dichzahlregeng | FLY U Intermal Uichzabiegchung  [FLEDZR 9 b X || .0
o
FCE 05 Drehzahiregelung ""L
[
Srolledt Lieschimndigket Uuslis Prazcsdatenpufics Kanal 0 il | F:;
Fiellwiest Grsehindghai Inkal [ 1000 ¥ s =
Momentengrenze Uuele |»'J.p|:licaliu"£q|cn:r: Elehmomd
Mrenlenigene ksl ||UU (111] 3
Dezchleurgung Dusls |Frozessdatonputics anal 1 %] (m
Reachibsrmpang ikl | 100 T
Veszopaung Duelle |P|o:css~:‘al-:n|:uﬁa Fanal 1 ﬂ
Vesiigeung kikal ||UUU T
Plack Qiels |9.D:Iha||c-ﬁ¢-;||cnx Huck ﬂ
Finack okl [ 4wy 1 Hanin™s3)
58420ade

Bild 84: Ubersicht FCBs
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Parameterliste @

Testen der Konfi- Die Parametrierung ist jetzt abgeschlossen und kann getestet werden. Solange die Ak-
gurationen tualisierung des IN-Puffers ausgeschaltet ist, konnen die Worter in der Detailansicht mit
der Tastatur gedndert werden.
W IMN-Puffer0
5 "ot 0
1000 ark 1
1000 ot 2

58637ade
Bild 85: Test der Konfiguration

Sobald die Aktualisierung eingeschaltet wird, siehe Bild 81, werden die Wérter automa-
tisch mit den Werten des Busses aktualisiert.

Beim Neustart des Gerates wird die Aktualisierung automatisch eingeschaltet und
muss, falls bendtigt ausgeschaltet werden.

5.6 Parameterliste

Eine Parameterliste und die Beschreibung der Parameter finden Sie im Projektierungs-
handbuch MOVIAXIS.
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6 Betrieb und Service
6.1 Allgemeine Hinweise

Gefahr durch Stromschlag

Im eingeschalteten Zustand treten an den Ausgangsklemmen und an den ange-
schlossenen Kabeln und Motorklemmen geféhrliche Spannungen auf. Dies ist auch
dann der Fall, wenn das Gerat gesperrt ist und der Motor stillsteht.

Das Verloschen der Betriebs-LED ist kein Indikator dafiir, dass der Mehrachs-
Servoverstarker MOVIAXIS® MX vom Netz getrennt und spannungslos ist.

- Priifen Sie, ob der Mehrachs-Servoverstarker MOVIAXIS® MX vom Netz getrennt
ist, bevor Sie die Leistungsklemmen beruhren, beachten Sie Kapitel 2.

» Gefahr durch selbststandigen Wiederanlauf
Gerateinterne Sicherheitsfunktionen oder mechanisches Blockieren kénnen
einen Motorstillstand zur Folge haben. Die Behebung der Stérungsursache

oder ein Reset kdnnen dazu fihren, dass der Antrieb selbsttatig wieder anlauft.

— Ist ein selbstandiger Wiederanlauf bei der Stérungsbehebung aus Sicherheits-
grunden nicht zulassig, missen Sie das Gerat vom Netz trennen

Hinweis

Der Motorausgang des Mehrachs-Servoverstarker darf nur bei gesperrter Endstufe
geschaltet oder getrennt werden.
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6.2 Betriebsanzeigen der Versorgungs- und Achsmodule
Betriebsanzeigen der 7-Segment-Anzeige

* Mit den 2 7-Segment-Anzeigen wird der Betriebszustand der Versorgungsmodule
und Achsmodule angezeigt.

» Alle relevanten Einstellungen und Funktionen zur Inbetriebnahme des Geratever-
bunds befinden sich im Achsmodul. Deshalb sind im Achsmodul mehr Betriebs-
anzeigen realisiert als im Versorgungsmodul. Das Versorgungsmodul besitzt keine
programmierbare Intelligenz.

» Reaktionen auf erkannte Fehler und Warnungen finden nur im Achsmodul statt.
Angezeigt werden die Fehler und Warnungen jedoch im Versorgungsmodul und im
Achsmodul. Bei einigen Ereignissen werden am Achsmodul andere Nummern an-
gezeigt als auf dem Versorgungsmodul.

» Die Betriebsanzeigen fiir die Achsmodule und Versorgungsmodule werden daher
getrennt beschrieben. Die Betriebsanzeigen werden in folgender Reihenfolge
dargestellt:

— Betriebsanzeigen fir das Achsmodul:
— Anzeigen Boot-Vorgang
— Anzeigen normaler Betrieb
— Fehleranzeigen / Fehlerliste
— Anzeigen bei Update der Firmware

— Betriebsanzeigen fir das Versorgungsmodul:
— Fehler- und Warnanzeigen.
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Betriebsanzeigen Achsmodul

Anzeigen bei

o o] o
U |- B

Anzeigen bei

[

I

blinkend

™
i

blinkend

Anzeigen bei

sl vl s
[N Ry YW (N

Beschreibung Zustand

m Boot-Vorgang

Gerat durchlauft beim Laden
der Firmware (Booten) ver-
schiedenen Zustande, um
betriebsbereit zu werden.

- Status: nicht bereit.
- Endstufe ist gesperrt.

diversen Geréatestati

Zwischenkreis-Spannung fehlt.

Versorgungsmodul nicht bereit.

Achsmodul 24 V oder internes
Schaltnetzteilmodul der Achse
nicht bereit.

Achsmodul im sicheren Halt.  _ Status: nicht bereit.

- Endstufe ist gesperrt.
- Kommunikation ist méglich.

Synchronisation mit dem Bus
nicht in Ordnung. Prozessda-
tenverarbeitung ist nicht bereit.

Die Encoderauswertung ist
nicht bereit.

- Keine Kommunikation méglich.

Bemerkung / Aktion

- Abwarten, bis Boot-Vorgang beendet ist.
- Gerat bleibt in diesem Zustand: Gerat defekt.

Netz Uberpriifen.

Versorgungsmodul Gberprifen.

24 V uberpriufen oder Gerat defekt.

Sicherheitsfunktion aktiviert.

- Busverbindung uberprufen.

- Synchronisationseinstellung an Gerét und
Steuerung prifen.

- Prozessdateneinstellungen an Gerét und Steu-
erung prufen.

- Fehlen eines PDO’s uberprifen.

- Geber werden initialisiert.

- Gerét bleibt in diesem Zustand:
a) kein Geber ausgewabhlt.
b) Parameter "Quelle Ist-Drehzahl" zeigt
einen nicht vorhandenen Geber an.

Initialisierungsvorgangen (Parameter werden auf Default-Werte zuriickgesetzt)

Grundinitialisierung.

Initialisierung Auslieferungszu-
stand.

- Status: nicht bereit.
- Endstufe ist gesperrt.
- Kommunikation ist méglich.

Initialisierung Werkseinstel-
lung.

Initialisierung kundenspezifi-
scher Satz 1.

Initialisierung kundenspezifi-
scher Satz 2.

Abwarten, bis Initialisierung beendet ist.
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Beschreibung

Anzeigen im Normalbetrieb

J
-]

CJ ch
R N gy N

HEEBR
3EERR

]
c3

=

__] H [__]
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Endstufensperre

Frei

Frei

Frei

n-Regelung

Interpolierte n-Regelung

M-Regelung

Interpolierte M-Regelung

Lageregelung

Interpolierte Lageregelung

Endschalter (HW u. SW) frei
bzw. anfahren

Referenzfahrt

Stopp

Not-Stopp

Stopp an der Systembegren-
zung

Kurvenscheibe

Synchronlauf

Encoder einmessen

Halteregelung

Tippbetrieb

Bremsentest

Zustand

- Endstufe ist gesperrt.

Infos hierzu finden Sie im Kapitel Para-
meterbeschreibung des Projektierungs-
handbuches.
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Bemerkung / Aktion

Der Antrieb ist von der Endstufe nicht angesteu-
ert. Die Bremse wird geschlossen, bzw. ohne
Bremse trudelt der Motor aus. Dieser FCB ist
fest angewahlt mit der Klemme DI00. Kann aber
noch von weiteren Quellen zusétzlich angewahlt
werden.

Drehzahlregelung mit internem Rampengenera-
tor.

Drehzahlregelung mit Sollwerten zyklisch tGber
Bus. Der Rampengenerator ist extern angeord-
net z.B. in einer Ubergeordneten Steuerung.

Drehmomentregelung

Drehmomentregelung mit Sollwerten zyklisch
Uber Bus.

Positioniermodus mit internem Rampengenera-
tor.

Positioniermodus mit Sollwerten zyklisch uber
Bus. Der Rampengenerator ist extern angeord-
net z. B. in einer Ubergeordneten Steuerung.

Dieser FCB wird durch die Firmware aktiviert bei
angefahrenem Endschalter.

Der Antrieb fiihrt eine Referenzfahrt aus.

Verzdgerung an der Applikationsgrenze. Dieser
FCB wird ebenfalls aktiv, wenn kein anderer
FCB angewahlt ist & Default FCB.

Verzdgerung an der Not Stopgrenze.

Verzdgerung an der Systemgrenze.

Kurvenscheibe aktiv.

Synchronlauf aktiv.

Kommutieren des Gebers bei Synchronmoto-
ren.

Lageregelung auf Momentanposition.

Tippbetrieb aktiv.

Bremse wird getestet, in dem Drehmoment auf
geschlossenen Zustand gegeben wird.
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Betriebsanzeigen fiir das Versorgungsmodul
Verwendete Abklrzungen:Versorgungsmodul: VM

‘ Beschreibung
Anzeigen im Normalbetrieb

Betriebsbereit (ready).

Anzeigen bei diversen Gerétestati

Anzeigen Warnungen

12xt-Vorwarnung.
e

Zwischenkreis-Spannung fehlt
oder ist unter 100 V.

Temperaturvorwarnung.

Auslastung Bremswiderstand-
Vorwarnung (nur 10 kW VM).

Kein Netz, aber U, > 100 V.

Anzeigen im Fehlerfall

Brems-Chopper.

ZK-Spannung U, ist zu hoch.

ZK-Strom zu hoch.

12xt-Vorwarnung.
(]
I_l

Temperaturiberwachung.

Auslastung Bremswiderstand-
Uberlastung (nur 10 kV VM).

Spannungsversorgung (Schalt-
netzteilmodul geréateintern).

Kein Netz, aber U, > 100 V.

Zwischenkreis: ZK

Zustand

Kein Fehler/Warnung. U, => 100 V.

Kein Fehler/Warnung. U, => 100 V.

Die Auslastung des VM hat die Vor-
warnschwelle erreicht.

Die Temperatur des VM nahert sich der
Abschaltschwelle.

Die Auslastung des im VM eingebauten
Bremswiderstandes hat die Vorwarn-
schwelle erreicht

Wegfall des Netzes, aber generatori-
sches Aufrechterhalten der ZK-Span-
nung.

Der Brems-Chopper ist nicht betriebs-
bereit.

Fehlermeldung durch VM tber Melde-
bus bei zu hoher Zwischenkreis-Span-
nung (gilt auch fir Kompaktachse)

Der Zwischenkreisstrom im VM hat die
maximal zulassige Grenze von 250 %
Inenn Uberschritten.

Die Auslastung des VM hat den Grenz-
wert erreicht.

Die Temperatur des VM hat die
Abschaltschwelle erreicht.

Die Auslastung des im VM eingebau-
tem Bremswiderstandes hat die
Abschaltschwelle erreicht.

Eine gerateinterne Versorgungsspan-
nung ist fehlerhatft.

Wegfall des Netzes, aber generatori-
sches Aufrechterhalten der ZK-Span-
nung.

Bemerkung / Aktion

Nur Zustandsanzeige.

Netz Gberpriifen.

Applikation beztiglich der Auslastung uberpru-
fen.

Applikation beziglich der Auslastung Gberpri-
fen, Umgebungstemperatur Uberprifen.

Fahrprofil Gberprifen.

Nur Zustandsanzeige.

Bremswiderstand und -leitung tberprifen.

Applikationsauslegung und Bremswiderstand
Uberprifen.

Applikation beziglich der Auslastung Uberpru-
fen.

Applikation beziglich der Auslastung Uberpri-
fen.

Applikation beztiglich der Auslastung uberpru-
fen, Umgebungstemperatur Uberprifen.

Fahrprofil iberprifen.

Angeschlossene Lasten auf Uberstrom priifen
oder Geréat ist defekt.

Nur Zustandsanzeige.

Alle Betriebsmeldungen erzeugen eine Meldung an die Achsmodule.
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6.3 Fehlermeldungen, Fehlerliste der Versorgungs- und Achsmodule

Fehleranzeigen

Fehlermeldung
liber 2 x 7-Seg-
ment-Anzeige

Fehler im Versor-
gungsmodul

Der Mehrachs-Servoverstarker MOVIAXIS® MX erkennt auftretende Fehler und zeigt
diese als Fehlercode an. Jeder Fehler ist eindeutig definiert durch seinen Fehlercode
und den dazugehdrigen Attributen, wie der Fehlerreaktion, dem Endzustand nach Aus-
fuhrung der Fehlerreaktion und dem Typ der Reset-Reaktion.

Die Fehlercodes werden als blinkende Zahlenwerte dargestellt.
Der Fehlercode erscheint in folgender Anzeigeabfolge:

05s 0.25s 10s 0.25s

= =
—= —= I I I —=

e
P——

53052AXX
Bild 86: Fehleranzeige am Beispiel des Fehlers 07

Zusatzlich zum Fehlercode ist ein "Sub-Fehler-Code" definiert, der eine weitere
Eingrenzung der Fehlerursache ermdglicht. Der "Sub-Fehler-Code" kann Uber die
Kommunikationsverbindung vom Anwender ausgelesen werden.

Je nach Fehlerart und programmierter Reaktion auf einen Fehler kann die Anzeige auf
die statische Betriebsanzeige zurlickspringen.

Fehler im Versorgungsmodul werden an die Achse gemeldet und dort verarbeitet.

Ein Reset wird durch Wegnahme der 24-V-Elektronikversorgung oder tiber die Software
erzeugt.

Betriebsanleitung — Mehrachs-Servoverstdrker MOVIAXIS® MX
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Fehlerliste

Erlduterung der Begriffe der Fehlerlisten

Fehlerreaktion

Fehler anzeigen

Endstufensperre

Stillsetzen mit
Systembegrenzungen

Stillsetzen mit
Applikationsbegrenzungen

Méglicher Endzustand

nach Reaktion

Keine Reaktion

System verriegelt
oder

System wartend

System verriegelt
oder

System wartend

System verriegelt
oder

System wartend

Folge der Quittie-
rung, siehe auch
Seite 121

Warmstart

Systemneustart
oder CPU-Reset

Warmstart

Systemneustart
oder CPU-Reset

Warmstart

Systemneustart
oder CPU-Reset

Warmstart

Beschreibung

Bei Auftreten des Fehlers erfolgt keine Reak-
tion auBer der Anzeige des Fehlercodes auf
dem Display und im Systemstatus

Bei Auftreten des Fehlers wird:
» die Endstufe sofort gesperrt.
» die Bremse sofort geschlossen.

Bei Auftreten des Fehlers:

+ wird die n-Uberwachung deaktiviert,

» verzogert der n-Regler mit Systemverzo-
gerung,

Nach Motorstillstand mit Bremse wird:
» die Bremse geschlossen,
» die Endstufe gesperrt.

Nach Motorstillstand ohne Bremse:
» Drehzahl geht auf 0,
» die Endstufe wird nicht gesperrt.

Bei Auftreten des Fehlers:

+ bleibt die n-Uberwachung aktiviert,

» verzogert der n-Regler mit Applikations-
verzégerung,

Nach Motorstillstand mit Bremse wird:
» die Bremse geschlossen,
» die Endstufe gesperrt.

Nach Motorstillstand ohne Bremse:
» Drehzahl geht auf 0,

» die Endstufe wird nicht gesperrt.

Bei einem Fehler-Reset legt der Fehler-Endzustand fest, welcher Reset-Typ ausgefihrt
wird, siehe nachstehende Tabelle.

Fehlerendzustand Reaktion auf Fehlerquittung, siehe auch Seite 121

Fehler nur anzeigen Warmstart (Fehlercode I6schen)
System wartend Warmstart (Fehlercode 16schen)
System verriegelt Systemneustart (Soft-Reset ausfiihren)

System verriegelt CPU-Reset (CPU-Reset ausfiihren)
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CPU-Reset Bei einem CPU-Reset erfolgt ein echter Neustart des Mikro-Controllers sowie der Firm-
ware. Das Firmware-System wird so gestartet, als ob das Achsmodul neu eingeschaltet
worden waére.

Der Neustart des Systems bewirkt folgendes:

der Boot-Loader wird aktiv, in der Anzeige erscheint "b0",
Referenzpositionen inkrementeller Gebersysteme gehen verloren,
eventuell vorhandene Feldbus-Schnittstellen werden zuriickgesetzt,
eventuell vorhandene Steuerungsoptionen werden zuriickgesetzt,
die Feldbuskommunikation wird unterbrochen,

die Schnittstelle zwischen Optionen und dem Firmware-System wird neu initialisiert.
Es findet eine neue Boot-Synchronisation zur Feldbus- oder Steuerungsoption statt,

die Kommunikation tber die System-CAN-Schnittstellen wird unterbrochen,

die Verbindung zum Versorgungsmodul wird neu aufsynchronisiert (Hardware-Info-
System),

die anliegende ,Stérungsmeldung” wird zuriickgesetzt [Bindrausgang = 1, System-
status =01].

Die Bereitmeldung wird nach dem Reset durch die Systemzustandskontrolle je nach
Systemzustand wieder gesetzt.

Systemneustart Bei einem Systemneustart erfolgt kein echter Reset des Mikro-Controllers.

Der Systemneustart bewirkt folgendes:

die Firmware wird neu gestartet, ohne dass der Boot-Loader aktiv wird (keine Anzei-
ge ,b0" 1)),

Referenzpositionen inkrementeller Gebersysteme gehen verloren,
eventuell vorhandene Feldbus-Schnittstelle sind nicht betroffen,
eventuell vorhandene Steuerungsoptionen sind nicht betroffen,

die Schnittstelle zwischen Optionen und dem Firmware-System wird neu initialisiert.
Es findet eine neue Boot-Synchronisation zur Feldbus- oder Steuerungsoption statt,

die Kommunikation tber die System-CAN-Schnittstellen wird unterbrochen,

die Verbindung zum Versorgungsmodul wird neu aufsynchronisiert (Hardware-Info-
System),

die anliegende ,Stérungsmeldung” wird zurtickgesetzt [Bindrausgang = 1, System-
status =01].

Die Bereitmeldung wird nach dem Reset durch die Systemzustandskontrolle je nach
Systemzustand wieder gesetzt.

Warmstart Bei einem Warmstart wird nur der Fehlercode zurtickgesetzt.

Der Warmstart bewirkt folgendes:

das Firmware-System wird nicht neu hochgefahren,
alle Referenzpositionen bleiben erhalten,
es erfolgt keine Unterbrechung der Kommunikation,

die anliegende ,Stérungsmeldung” wird zuriickgesetzt [Bindrausgang = 1, System-
status =01].

Betriebsanleitung — Mehrachs-Servoverstdrker MOVIAXIS® MX
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Hinweis zur Fehlerliste

Im Rahmen der angezeigten Fehlercodes ist ein Anzeigen von Fehlercodes und
Sub-Fehlercodes mdglich, die in der folgenden Liste nicht aufgelistet sind. In diesem
Fall nehmen Sie bitte Kontakt mit der Firma SEW-EURODRIVE auf.

Ein "P" in der Spalte "Fehlerreaktion" bedeutet, dass die Reaktion programmierbar ist.
In der Spalte "Fehlerreaktion” ist die werksmafRig eingestellte Fehlerreaktion aufgelistet.

Fehler-
code

00

01

02

03

04

05

06

07

08

Fehlermeldung

Kein Fehler
(Diese Anzeige
ist eigentlich eine
Betriebsanzeige
-> siehe
Betriebs-
anzeigen)

Fehler ,Uber-
strom*”

Fehler ,UCE-
Uberwachung*

Fehler ,Erd-
schluss*

Fehler ,Brems-
Chopper*

Fehler ,Timeout-
Meldebus”

Fehler ,Netzpha-
senausfall”

Fehler ,U-Zwi-
schenkreis”

Fehler ,Dreh-
zahl-Uberwa-
chung”

Sub-
Fehler-
Code

01

02

01

Mogliche Fehlerursache

e Ausgangskurzschluss
e zu grof3er Motor
» defekte Endstufe

Der Fehler ist eine weitere Art des
Uberstroms, gemessen an der Kol-
lektor-Emitter Spannung an der End-
stufe. Die mdgliche Fehlerursache ist
mit dem Fehler 01 identisch. Die
Unterscheidung dient nur zu internen
Zwecken.

Erdschluss

e in der Motorzuleitung
e im Umrichter

¢ im Motor

Fehlermeldung durch VM uber Mel-

debus.

e generatorische Leistung zu groR3

* Bremswiderstandskreis unterbro-
chen

e Kurzschluss im Bremswider-
standskreis

* Bremswiderstand zu hochohmig

¢ Brems-Chopper defekt

Die Verbindung zwischen Versor-
gungsmodul und Achsmodul tiber
den Meldebus wurde unterbrochen

Die Verbindungsunterbrechung Mel-
debus

Meldebus-Timeout-Flag nicht riick-
setzbar

Fehlermeldung durch VM uber Mel-
debus.

Es wurde festgestellt, dal? eine Netz-
phase fehlt (gilt auch fiir Kompakt-
achse)

Fehlermeldung durch VM uber Mel-
debus bei zu hoher Zwischenkreis-
Spannung (gilt auch fur Kompak-
tachse)

Die aktivierbare Drehzahl-Uberwa-
chung hat eine unzulassige Abwei-
chung zwischen Soll- und Ist-
Drehzahl erkannt

Motorische Drehzahl-Uberwachung

Fehlerreaktion

(P = program-
mierbar,

D = Default-Reak-
tion)

Endstufensperre

Endstufensperre

Endstufensperre

Endstufensperre

Endstufensperre

Nur anzeigen (D),
P)

Endstufensperre

Endstufensperre

), (P)

Fehlerend-
zustand /

Reset-Type auf

History

System war-
tend
Warmstart

System war-
tend
Warmstart

System verrie-
gelt
System-Neu-
start

System war-

tend
Warmstart

System verrie-
gelt / System-
Neustart

System war-
tend
Warmstart

System war-
tend
Warmstart

Spei-
chern

ja

ja

ja

ja

ja

ja

ja

Meldung
Binaraus-
gange (gul-
tig far
Default-
Reaktion)
Bereit =1
(abhéngig
von System-
zustand)
Stérung =1

Bereit =1
Stérung =0

Bereit =1
Stérung =0

Bereit =0
Stérung =0

Bereit =1
Stérung =0

Bereit =0
Stérung =0

Bereit =0
Stérung =0

Bereit =1
Stérung =0

Bereit =1
Stérung =0
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Fehlermeldungen, Fehlerliste der Versorgungs- und Achsmodule — -
Fehler- Fehlermeldung Sub- Mogliche Fehlerursache Fehlerreaktion Fehlerend-  Spei- Meldung
code Fehler- (P = program- zustand / chern Binaraus-
Code mierbar, Reset-Type auf gange (gul-
D = Default-Reak- History tig fur
tion) Default-
Reaktion)
02  Generatorische Drehzahl-Uberwa-
chung
03 | Systemgrenze Ist-Drehzahl tiber-
schritten
11 Fehler ,Ubertem- Die Temperatur des AM hat die Stillsetzen mit Not- System war- ja Bereit=1
peratur‘ Achsmo- Abschaltschwelle erreicht bzw. Uber- |stop-Verzégerung tend Stérung =0
dul schritten. Mogliche Griinde: (D), (P) Warmstart
-zu hohe Umgebungstemperatur
-Luftkonvektion ungunstig-Lifter
defekt
-mittlere Auslastung zu hoch.
01 Grenze Kuhlkorpertemperatur tber-
schritten.
12 Fehler “Brem- - Keine Bremse angeschlossen Endstufensperre  System verrie- ja Bereit =0
senausgang” - Bremsleitung wird im einge- gelt Stérung = 0
schalteten Zustand getrennt System-Neu-
- Uberlastung durch Uberstrom start
>2A (F13 hat Prioritat)
- Uberlastung durch zu haufiges
Zuschalten (ca. >0,5Hz)
Die Uberwachung ist nur bei Parame-
tereinstellung "Bremse vorhanden"
und "Bremse geschlossen” in Funk-
tion.
01 Bremsenausgang
13 Fehler ,Versor- Die Bremsenversorgungsspannung  Endstufensperre  System verrie- ja Bereit =0
gung Bremse* liegt ausserhalb der Toleranz von gelt Stérung = 0
+10/- 0%. Die Uberwachung ist nur System-Neu-
bei Parametereinstellung "Bremse start
vorhanden" und "Bremse geschlos-
sen" sowie nur bei CMP und DS
Motoren in Funktion.
01 Versorgungsspannung Bremse
14 Fehler ,Resolver” Es liegt ein Fehler des Resolvers Endstufensperre  System verrie- ja Bereit =0
oder der Resolverauswertung vor. gelt Stérung = 0
System-Neu-
start
01  Drahtbrucherkennung Resolver
02  Emulationsfehler Resolver (zu hohe
Drehzahl)
19 Unzuléssiger Winkel wéhrend der
Kalibrierung
15 Fehler ,Hiper- Es liegt ein Fehler in der Prifsumme Endstufensperre  System verrie- ja Bereit =0
face-Compare- der Hiperface-Signale vor. gelt Stérung = 0
Check" System-Neu-
start
01 Sekindlicher Vergleich der Absolut-
position des Gebers (uber Hiperface
Parameterkanal) mit der inkrementel-
len Position der Achse.
02 Gebertyp unbekannt
32 Geber meldet internen Fehler
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/é Betrieb und Service

~  Fehlermeldungen, Fehlerliste der Versorgungs- und Achsmodule
Fehler- Fehlermeldung Sub- Mogliche Fehlerursache Fehlerreaktion Fehlerend-  Spei- Meldung
code Fehler- (P = program- zustand / chern Binaraus-
Code mierbar, Reset-Type auf gange (gul-
D = Default-Reak- History tig fur
tion) Default-
Reaktion)
16 Fehler "Inbetrieb- Fehler bei der Inbetriebnahme Endstufensperre  System verrie- ja Bereit =0
nahme" gelt Stérung =0
System-Neu-
start
01 Nenner der Polpaarzahl des Resol-
vers ist ungleich 1
02 Zahler der Polpaarzahl des Resolvers
ist zu grof3
03 Zahler der Polpaarzahl des Resolvers
ist zu Klein, d.h. null
04 Nenner der Emulationsstrichzahl fur
Resolver ist ungleich 1
05 Zahler der Emulationsstrichzahl fir
Resolver ist zu klein
06 Zahler der Emulationsstrichzahl fur
Resolver ist zu grof
07 Zahler der Emulationsstrichzahl fir
Resolver ist keine Zweierpotenz
08 Nenner der Emulationsstrichzahl fur
Sinusgeber ist ungleich 1
09 Zahler der Emulationsstrichzahl fir
Sinusgeber zu klein
10 Zéahler der Emulationsstrichzahl fur
Sinusgeber zu groR
11 Zahler der Emulationsstrichzahl fiir
Sinusgeber ist keine Zweierpotenz
512  Ungultiger Motortyp in Betrieb
genommen
513 Eingestellte Stromgrenze uberschrei-
tet den Maximalstrom der Achse
514  Eingestellte Stromgrenze ist kleiner
als der Nennmagnetisierungsstrom
des Motors
515  CFC: Faktor zur Berechnung des g-
Stromes nicht darstellbar
516  Unzulassige PWM-Frequenz
parametriert
517  Parameter "Enddrehzahl Flussta-
belle" auRerhalb des zulassigen
Bereiches
518  Parameter "Endfluss Id-Tabelle"
auBerhalb des zuléssigen Bereiches
519 Endstufenfreigabe ohne giltige
Motorinbetriebnahme angefordert
520  Motorinbetriebnahme bei freigegebe-
ner Endstufe nicht méglich
521  Faktor fir Drehmomentgrenze kann
nicht dargestellt werden (A)
522  Faktor fur Drehmomentgrenze kann
nicht dargestellt werden (B)
1024  NV-Speicher-Parameter des Geréte-
Nennstromes ist grof3er als der NV-
Speicher-Parameter des Strom-
Messbereiches
1025 | NV-Speicher-Parameter des Strom-
Messbereiches ist Null
1026  NV-Speicher-Parameter des Strom-
Messbereiches ist Null
1027 | NV-Speicher-Parameter des Strom-

Messbereiches ist zu grof3
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Fehlermeldungen, Fehlerliste der Versorgungs- und Achsmodule — -

Fehler- Fehlermeldung Sub- Mogliche Fehlerursache Fehlerreaktion
code Fehler- (P = program-
Code mierbar,
D = Default-Reak-
tion)

1028 | Systemgrenzen fur Drehzahl sind
groRer als max. mogliche Drehzahl

1029 Applikationsgrenzen fiir Drehzahl
sind grofRer als max. mégliche Dreh-
zahl

1032 | CFC: Kein Absolutwertgeber als
Motorgeber bei Synchronmotoren
verwendet

1033  Positionsbereich im Positionserfas-
sungs-Modus "ohne Uberlaufzahler"
Uberschritten

1034 FCB Doppelantrieb: Schleppfehler-
fensteranpassung darf nicht kleiner
sein als "normales" Schleppfehler-
fenster

1035 FCB Doppelantrieb: Schleppfehler-
fenster darf nicht kleiner sein als die
Anpassungsschwelle

1036  Modulo-Referenz Offset liegt aul3er-
halb der Modulo-Begrenzung

1037 Positionswerte der Software
Endschalter vertauscht, positiv <

negativ
17 Interner Rech- Es wurde durch die CPU ein interner Endstufensperre
nerfehler (Traps) Fehler erkannt
18 Interner Soft- Es wurde in der Software ein unzu-  Endstufensperre
ware-Fehler lassiger Zustand erkannt.

66 FCB-Position Control: Zielvorgabe in
AWE aul3erhalb des in AWE erlaub-
ten Bereiches

67 FCB-Position Control: Zielvorgabe in
AWE fihrt zu einem ZielUberlauf in
SYS-Einheiten

68 FCB-Position Control: ModuloMin =
ModuloMax

69 Zeitverletzung im Tasksystem
70-78 Fehler im Knet-Treiber

19 Prozessdaten- Prozessdaten sind nicht plausibel Endstufensperre
fehler

01 Prozessdaten: Negatives Maximal-
Moment angegeben

02 Prozessdaten: Positives Minimal-
Moment angegeben

03 Prozessdaten: Negative motorische
Drehmomentgrenze angegeben

04 Prozessdaten: Negative generatori-
sche Drehmomentgrenze angegeben

05 Prozessdaten: Drehmomentgrenze
fur Quadrant 1 ist negativ

06 Prozessdaten: Drehmomentgrenze
fur Quadrant 2 ist negativ

07 Prozessdaten: Drehmomentgrenze
fur Quadrant 3 ist negativ

08 Prozessdaten: Drehmomentgrenze
fur Quadrant 4 ist negativ
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Fehlerend-
zustand /
Reset-Type

System verrie-
gelt/ CPU-
Reset

System verrie-
gelt
System-Neu-
start

System verrie-
gelt
System-Neu-
start

Spei- Meldung
chern Binaraus-

auf gange (gul-

History tig fur
Default-
Reaktion)

ja Bereit =0
Stérung =0

ja Bereit =0
Stérung = 0

ja Bereit =0
Stérung =0
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- ~  Fehlermeldungen, Fehlerliste der Versorgungs- und Achsmodule

Fehler- Fehlermeldung Sub- Mogliche Fehlerursache Fehlerreaktion Fehlerend-  Spei- Meldung
code Fehler- (P = program- zustand / chern Binaraus-
Code mierbar, Reset-Type auf gange (gul-
D = Default-Reak- History tig fur
tion) Default-
Reaktion)

09 Momentenregelung: Maximaldreh-
zahl < als Minimal-Drehzahl

10 Lageregelung: Betrag der Maximal-
drehzahl <0

11 Lageregelung: Maximaldrehzahl < 0
12 Lageregelung: Minimal-Drehzahl > 0

13 Prozessdaten: Negative Beschleuni-
gung angeben

14 Prozessdaten: Negative Verzoge-
rung angeben

15 Prozessdaten: Negativen Ruck ange-
ben

16 FCB-Nummer und FCB-Instanz-Kom-
bination existiert nicht

17 Zielposition auRBerhalb des Endschal-
terbereiches

20 Schleppfehler Die vorgegebene Schleppfehler- Endstufensperre | System war- ja Bereit=1
Kurvenscheibe grenze beim Kurvenscheibenmodus tend Stérung =0
wurde Uberschritten Warmstart
21 Schleppfehler Die vorgegebene Schleppfehler- Endstufensperre | System war- ja Bereit=1
Doppelantrieb grenze beim Doppelantriebmodus tend Stérung = 0
"Engel" wurde Uberschritten Warmstart

01 FCB-Doppelantrieb: Schleppfehler in
der Anpassungsphase

02 FCB-Doppelantrieb: Schleppfehlerim
Normalbetrieb

25 Fehler ,Nicht- Beim Zugriff auf den nichtflichtigen  Endstufensperre  System verrie- ja Bereit=0
flichtiger Para- Parameterspeicher wurde ein Fehler gelt Stérung = 0
meterspeicher* erkannt System-Neu-

start

03 Fehler beim Einlesen der Daten vom
nichtflichtigen Speicher. Die Daten
kénnen nicht verwendet werden, weil
eine Kennung oder eine Prifsumme
fehlerhatt ist.

04 Initialisierungsfehler des Speicher-
systems.

05 Der Festwertspeicher enthalt ungdl-
tige Daten.

06 Der Festwertspeicher enthalt inkom-
patible Daten eines anderen Gerates
(bei austauschbaren Datenspeichern)
26 Fehler ,Externe Es wurde uber eine binéare Eingangs- Stillsetzen mit Not- System war- ja Bereit=1
Klemme* klemme ein Fehler gemeldet. stoppverzdgerung (tend Stérung =0
(D), (P) Warmstart
01 Fehler externe Klemme
27 Fehler ,End- Ein bzw. beide Endschalter kdnnen  Stillsetzen mit Not- System war- ja Bereit=1
schalter” an den darauf programmierten Ein-  stoppverzégerung tend Stérung =0
gangsklemmen oder im Steuerwort Warmstart
nicht erkannt werden

01 Beide Endschalter fehlen oder Draht-
bruch

02 Endschalter vertauscht

28 Fehler Time-out Die Prozessdaten-Kommunikation ist Stillsetzen mit System war- ja Bereit=1
Prozessdaten unterbrochen. Applikationsverzo- (tend Stérung =0
gerung (D), (P) Warmstart

01 Fehler Feldbus Time-out

29 Fehler ,HW-End- Hardware-Endschalter beim Positio-  Stillsetzen mit Not- System war- ja Bereit=1
schalter angefah- nieren angefahren stoppverzdgerung (tend Stérung =0
ren” (D), (P) Warmstart
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Fehlermeldungen, Fehlerliste der Versorgungs- und Achsmodule —
Fehler- Fehlermeldung Sub- Mogliche Fehlerursache Fehlerreaktion Fehlerend-  Spei- Meldung
code Fehler- (P = program- zustand / chern Binaraus-
Code mierbar, Reset-Type auf gange (gul-
D = Default-Reak- History tig fur
tion) Default-
Reaktion)
01 | Rechter Endschalter angefahren
02  Linker Endschalter angefahren
30 Fehler “Verzége- Der Antrieb kam nicht innerhalb der  Endstufensperre | System war- ja Bereit=1
rungs-Timeout” vorgegebenen Verzégerungszeit zum tend Stérung = 0
Stillstand Warmstart
01 Zeituberschreitung Stopprampe
02  Zeituberschreitung Stopp an Applika-
tionsgrenze
03  Zeitiberschreitung Stopp an System-
grenze
04  Zeituberschreitung Notstopp-Rampe
31 Fehler ,Tempera- Ubertemperatursensor (KTY/TF/TH) ,Keine Reaktion* Keine Reak- ja Bereit=1
turschutz Motor* des Antriebes zum Motorschutz hat (D), (P) tion Stérung = 1
ausgelost
01  Drahtbruch Motortemperaturfuhler
erkannt
02  Kurzschluss Motortemperaturfiihler
erkannt
03  Ubertemperatur Motor KTY
04 Ubertemperatur Motor (Synchronmo-
tor-Modell)
05 | Ubertemperatur Motor (TF/TH)
06 | Ubertemperatur Motor 12t-Modell
07 AD-Wandlung wurde nicht ausgefiihrt
32 Frei
33 Fehler ,VM-Boot- Das Versorgungsmodul (VM) ist noch Endstufensperre  System verrie- ja Bereit=0
Timeout" nicht oder nicht mehr bereit. gelt / System- Stérung = 0
Neustart
34 Frei
35 Frei
36 Fehler ,Schlepp- Bei Synchronlauf wurde ein vorgege- Endstufensperre  System verrie- ja Bereit=1
abstand Syn- bener, maximal zulassiger Schlepp- gelt Stérung = 0
chronlauf* abstand uberschritten Warmstart
37 Fehler ,System- Zeituberschreitung beim rechnerinter- Endstufensperre  System verrie- ja Bereit =0
Watchdog* nen Watchdog-Timer gelt/ CPU- Stérung = 0
Reset
38 Fehler ,Techno- Fehler in einer Technologiefunktion  Stillsetzen mit System verrie- Bereit =1
logiefunktionen* Applikationsbe- gelt Stérung =0
grenzungen, pro- 'Warmstart
grammierbar
01 Nockenfunktion: Schaltpunkt mit ja
negativer Flanke < positiver Flanke
eingetragen
02 Nockenfunktion: Kommando-Uber- ja

lauf Schaltpunktverarbeitung
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/é Betrieb und Service
~  Fehlermeldungen, Fehlerliste der Versorgungs- und Achsmodule

Fehler-

code

39

40

41

42

43

44

Fehlermeldung

Fehler ,Refe-
renzfahrt*

Fehler ,Boot-
Synchronisation*

Fehler ,Watch-
dog-Timer zu
Option*

Fehler ,Schlepp-
abstand Positio-
nierung"

Fehler ,Remote-
Timeout"

Fehler ,Ixt-Aus-
lastung*

Sub-
Fehler-
Code

01

02

03

04

99

02

07

08
09
13
14
15

01

02

03

04

05
06
07

Mogliche Fehlerursache

Bei der Referenzfahrt ist ein Fehler
aufgetreten

FCB Referenzfahrt: Zeitliberschrei-
tung bei der Suche des Nullimpulses

FCB Referenzfahrt: Hardware-End-
schalter vor Ref.nocken

FCB Referenzfahrt: Hardware-End-
schalter und Ref.nocken nicht biindig

FCB Referenzfahrt: Fir TypO muss
referenzieren auf ZP gewabhlt sein

FCB Referenzfahrt: Referenzfahrtyp
wurde wahrend Fahrt geéndert

Die Synchronisation mit einer Opti-
onskarte konnte nicht ordnungsge-
manR ausgefiihrt werden

Die Verbindung zwischen Haupt- und
Optionskartenrechner besteht nicht
mehr

Zu viele Optionen insgesamt oder zu
viele Optionen von einer Sorte

Zwei Optionen mit gleichem Adress-
Wabhlschalter gefunden

CRC-Fehler XIA11A

Watchdog auf XIA11A aufgetreten
Watchdog-Fehler auf CP923X
Timeout beim Optionsbuszugriff

Fehler-Interrupt, fir den keine Ursa-
che ermittelt werden konnte

Bei der Positionierung wurde ein vor-

gegebener, maximal zulassiger

Schleppabstand uberschritten

» Drehgeber falsch angeschlossen

* Beschleunigungsrampen zu kurz

e P-Anteil des Positionsreglers zu
klein

* Drahzahlregler falsch paramet-
riert

»  Wertflr Schleppfehlertoleranz zu
klein

Wahrend der Steuerung uber eine
serielle Schnittstelle ist eine Unter-
brechung eingetreten

Der Umrichter wurde Uberlastet

Ixt-Stromgrenze kleiner als der erfor-
derliche d-Strom

Grenze Chip-Temperaturhub tber-
schritten

Grenze Chip-Temperatur Uberschrit-
ten

Grenze el.-mech. Auslastung tber-
schritten

Kurzschluss des Fuhlers erkannt
Motorstrom-Grenziiberschreitung

AD-Wandlung wurde nicht ausgefuhrt

Fehlerreaktion
(P = program-
mierbar,

D = Default-Reak-

tion)

Endstufensperre

(), (P)

Endstufensperre

Endstufensperre

Endstufensperre

Stillsetzen mit
Applikations-
begrenzungen

Endstufensperre

Fehlerend-
zustand /
Reset-Type

System verrie-
gelt / System-
Neustart

System verrie-
gelt / System-
Neustart

System verrie-
gelt / System-
Neustart

System war-
tend
Warmstart

System war-
tend
Warmstart

System war-
tend
Warmstart

Spei-
chern
auf

Meldung
Binaraus-

gange (gul-

History tig fur

Ja

ja

ja

Default-
Reaktion)
Bereit =0
Stérung =0

Bereit =0
Stérung =0

Bereit =0
Stérung = 0

Bereit=1
Stérung =0

Bereit=1
Stérung =0

Bereit=1
Stérung =0
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Fehlermeldungen, Fehlerliste der Versorgungs- und Achsmodule — -
Fehler- Fehlermeldung Sub- Mogliche Fehlerursache Fehlerreaktion Fehlerend-  Spei- Meldung
code Fehler- (P = program- zustand / chern Binaraus-
Code mierbar, Reset-Type auf gange (gul-
D = Default-Reak- History tig fur
tion) Default-
Reaktion)
45 Fehler ,System- Fehler bei der Initialisierung des Sys- Endstufensperre  System verrie- ja Bereit =0
Initialisierung” tems gelt/ CPU- Stérung =0
Reset
01 Die gemessenen Strom-Offsets lie-
gen ausserhalb der zul. Grenzwerte
02 Bei der CRC-Bildung fur die Firm-
ware trat ein Fehler auf
03 Datenbusfehler bei RAM-Test
04 Adress-Busfehler bei RAM-Test
05 Speicherzellenfehler bei RAM-Test
50 Fehler Versor- Fehler in der 24-V-Versorgungsspan- Endstufensperre  System verrie- ja, wenn Bereit =0
gungsspannung nung gelt/ System- = System Stérung =0
24V Neustart bereit
01 Signale 24 V fehlerhaft oder Schalt-
netzteilmodul fehlerhaft
51 Fehler ,Software- Wahrend der Positionierung wurde  Stillsetzen mit Not- System war- Ja Bereit =1
Endschalter* ein Software-Endschalter angefahren stopverzégerung tend Stérung = 0
(D), (P) Warmstart
01 Es wurde der rechte Software-End-
schalter angefahren
02 | Eswurde der linke Software-End-
schalter angefahren
53 Fehler ,CRC- Bei der Kontrolle des Programm- Endstufensperre  System verrie- ja Bereit =0
Flash* Codes von Flash in Code-Ram bzw. gelt / System- Stérung = 0
Resolver-DSP trat ein CRC-Fehler Neustart
auf.
54 Frei
55 Fehler ,FPGA- Interner Fehler im Logik-Baustein Endstufensperre  System verrie- ja Bereit =0
Konfiguration*“ (FPGA) gelt/ CPU- Stérung =0
Reset
56 Fehler ,Externes Interner Fehler im externen RAM- Endstufensperre  System verrie- ja Bereit =0
RAM* Baustein gelt/ CPU- Stérung =0
Reset
57 Fehler ,TTL- Fehler im TTL-Encoder Endstufensperre  System verrie- ja Bereit =0
Encoder* gelt / System- Stérung = 0
Neustart
01 TTL-Geber: Drahtbruch
02 TTL-Geber: Emulationsfehler (zu
hohe Drehzahl)
19 TTL-Geber: Unzuléssiger Winkel
wahrend der Kalibrierung
512  TTL-Geber: Amplitudenkontrolle ist
fehlgeschlagen
513  TTL-Geber: EPLD meldet Fehler
58 Fehler ,Sinus- Fehler in der Sinus-/Cosinus-Geber Endstufensperre  System verrie- ja Bereit =0
Cosinus-Enco- Auswertung gelt / System- Stérung =0
der* Neustart
01 Sinus-/Cosinus-Geber: Drahtbrucher-
kennung
02 Sinus-/Cosinus-Geber: Emulations-
fehler (zu hohe Drehzahl)
19 Sinus-/Cosinus-Geber: Unzulassiger
Winkel wéahrend der Kalibrierung
512  Sinus-/Cosinus-Geber: Amplituden-
kontrolle ist fehlgeschlagen
514  Sinus-/Cosinus-Geber: Quadranten-

kontrolle ist fehlgeschlagen
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~  Fehlermeldungen, Fehlerliste der Versorgungs- und Achsmodule
Fehler- Fehlermeldung Sub- Mogliche Fehlerursache Fehlerreaktion Fehlerend-  Spei- Meldung
code Fehler- (P = program- zustand / chern Binaraus-
Code mierbar, Reset-Type auf gange (gul-
D = Default-Reak- History tig fur
tion) Default-
Reaktion)
59 Fehler ,HIPER- Fehler des Hiperface-Gebers oder Stillsetzen mit Not- System war- ja Bereit=1
FACE-Encoder* der Hiperface-Auswertung stopverzoégerung tend Stérung =0
Warmstart
01 Hiperface-Geber: Quadrantenkont-
rolle ist fehlgeschlagen
02 Hiperface-Geber: Spurwinkeloffset ist
nicht korrekt
16 Hiperface-Geber: Geber antwortet
nicht bei Kommunikation
64 Hiperface-Geber: Kommunikations-
fehler bei Typ lesen
128  Hiperface-Geber: Kommunikations-
fehler bei Status lesen
192  Hiperface-Geber: Kommunikations-
fehler bei Seriennummer lesen
256  Hiperface-Geber: Kommunikations-
fehler bei Initialisierung absolute
Position
320 |Hiperface-Geber: Kommunikations-
fehler bei Reinitialisierung absolute
Position
384  Hiperface-Geber: Kommunikations-
fehler bei Uberpriifung absolute Posi-
tion
448 | Hiperface-Geber: Kommunikations-
fehler bei Schreiben der Position
60 Fehler ,DSP Fehler beim Flashen des DSP Endstufensperre  System verrie- ja Bereit=0
Communication* gelt / System- Stérung = 0
Neustart
66 Fehler Prozess- Fehler Prozessdatenkonfiguration Stillsetzen mit Not- System verrie- 1 Bereit =0
datenkonfigura- stopverzogerung gelt / System- Stérung = 0
tion Neustart

1 Die Prozessdatenkonfiguration wurde

geandert. Das gesamte Prozessda-
tensubsystem muf3 einfach mittels
eines Umrichterresets neu gestartet
werden.

Ein auf CAN konfiguriertes PDO hat
eine ID, die im vom SBUS fir Para-
metrierung genutzten Bereich

(0x200-0x3ff und 0x600-0x7ff) liegt.

Ein auf CAN konfiguriertes PDO hat
eine ID, die im vom CANopen fur
Parametrierung genutzten Bereich
(0x580-0x67f) liegt.

Ein auf CAN konfiguriertes PDO soll
mehr als 4 PD ubertragen. Fur CAN
sind nur 0..4 PD mdglich.

Zwei oder mehr auf den gleichen

CAN-Bus konfigurierte PDOs benut-
zen die gleiche ID.

10001

10002

10003

10004

10005
figurierte PDOs benutzen die gleiche
ID.

Fir ein auf CAN konfiguriertes PDO
wurde ein ungultiger Transmission-
Mode vorgegeben.

Konfigurations Konflikt mit dem Mas-
ter

10008

20001

Zwei auf den gleichen CAN-Bus kon-
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~

Fehler-
code

Fehlermeldung Sub-
Fehler-
Code

67 Fehler ,Pdo
Timeout"

© 00N O g~ WNPEFE O

e e o =
a b W NP O

68 Fehler “Externe
Synchronisation*

01
02
03

04

05

06

07
08
09
10

69 Fehler "Vorwar-
nung Ubertem-
peratur Motor"

01

02

03

Fehlerend-
zustand /
Reset-Type

Fehlerreaktion

(P = program-
mierbar,

D = Default-Reak-
tion)

Mogliche Fehlerursache

Ein Input-Pdo dessen Timeoutzeit
nicht auf 0, das nicht ,Offline*
geschaltet ist und das bereits einmal
empfangen wurde hat seine Timeout-
zeit uberschritten

PDO 0
PDO 1
PDO 2
PDO 3
PDO 4
PDO 5
PDO 6
PDO 7
PDO 8
PDO 9
PDO 10
PDO 11
PDO 12
PDO 13
PDO 14
PDO 15

Stillsetzen mit System war-
Applikationsverz6- tend
gerung (D), (P) Warmstart

Stillsetzen mit Not- System war-
stopverzoégerung |tend
Warmstart

Zeitlimit fur das erwartete Synch.-Sig-
nal Uiberschritten

Synchronisation verloren, Sync.-Peri-
ode aulRerhalb des Toleranzbereichs

Kein Aufsynchronisieren auf Sync.-
Signal moglich

Periodendauer des Sync.-Signals ist
nicht ein ganzes Vielfaches der Perio-
dendauer des PDO-Systems

Zeitlimit fir Synchronisationssignal
Uberschritten

Synchronisation verloren, Perioden-
dauer des Synchronisationssignals
ungultig

Keine Aufsynchronisation auf das
Synchronisationssignal méglich

Periodendauer der Systemperiode ist
zu klein

Periodendauer der Systemperiode ist
zu grof3

Periodendauer der Systemperiode ist
kein Vielfaches der Basisperiode

Motortemperatur hat die einstellbare
Vorwarnschwelle tberschritten

Keine Reaktion,
nur Anzeige

Thermischer Motorschutz: Vorwar-
nung ausgeldst durch KTY-Tempera-
tur

Thermischer Motorschutz: Vorwar-
nung ausgeldst durch Synchronmo-
tormodell-Temperatur

Thermischer Motorschutz: Warn-
schwelle 12t-Modell iberschritten

Betriebsanleitung — Mehrachs-Servoverstdrker MOVIAXIS® MX

Spei-
chern
auf
History

Meldung
Binaraus-
gange (gul-
tig far
Default-
Reaktion)
ja Bereit=1
Stérung =0

ja Bereit=1
Stérung =0

ja Bereit=1
Stérung = 1
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~  Fehlermeldungen, Fehlerliste der Versorgungs- und Achsmodule
Fehler- Fehlermeldung Sub- Mogliche Fehlerursache Fehlerreaktion Fehlerend-  Spei- Meldung
code (P = program- zustand / chern Binaraus-
mierbar, Reset-Type auf gange (gul-
D = Default-Reak- History tig fur
tion) Default-
Reaktion)

70 Fehler "Fehler- Im Fehlermeldewort wurde die Feh- |Keine Reaktion,  --------- ja
meldewort 0" lermeldung eines fremden Geréates  nur Anzeige

erkannt

71 Fehler "Fehler- Im Fehlermeldewort wurde die Feh- |Keine Reaktion, — --------- ja
meldewort 1" lermeldung eines fremden Geréates  nur Anzeige

erkannt

72 Fehler "Fehler- Im Fehlermeldewort wurde die Feh- |Keine Reaktion,  --------- ja
meldewort 2" lermeldung eines fremden Geréates  nur Anzeige

erkannt

73 Fehler "Fehler- Im Fehlermeldewort wurde die Feh- |Keine Reaktion, — --------- ja
meldewort 3" lermeldung eines fremden Geréates  nur Anzeige

erkannt

74 Fehler "Fehler- Im Fehlermeldewort wurde die Feh- | Keine Reaktion, |---------
meldewort 4" lermeldung eines fremden Geréates  nur Anzeige

erkannt

75 Fehler "Fehler- Im Fehlermeldewort wurde die Feh- |Keine Reaktion,  --------- ja
meldewort 5" lermeldung eines fremden Geréates  nur Anzeige

erkannt

76 Frei

77 Frei

78 Frei

79 Frei

80 Frei

81 Fehler ,Zwi- Der Zwischenkreisstrom im VM hat  Endstufensperre | System war- ja Bereit=1
schenkreistiber- die maximal zulassige Grenze von tend Stérung = 0
strom VM* 250% Inenn Uberschritten. Warmstart

82 Vorwarnung ,,Ixt- Die Auslastung des VM hat die Vor-  Keine Reaktion | -------- ja Bereit=1
Uberwachung warnschwelle erreicht (D), (P) Stérung = 1
VM*

83 Fehler ,I2xt-Uber- Die Auslastung des VM hat die Stillsetzen mit Not- System war- ja Bereit=1
wachung VM* Abschaltschwelle erreicht bzw. Uber- | stoppverzégerung tend Stérung =0

schritten (D), (P) Warmstart

84 Fehler Brems- Fehlermeldung durch VM Uber Hard- Endstufensperre | System war- ja Bereit=1
Chopper auf AM ware-Info-System. Der Brems-Chop- tend Stérung = 0

per im VM ist nicht betriebsbereit, Warmstart
ausgeldst durch BRC-Kurzschluss-

Uberwachung oder Uberwachung der

Treiberspannung

85 Vorwarnung Die Temperatur des VM nahert sich  Keine Reak- | --------- ja Bereit=1
“Temperatur- der Abschaltschwelle tion(D), (P) Stérung = 1
Uberwachung
VM”

86 Fehler ,Ubertem- Die Temperatur des VM hat die Stillsetzen mit Not- System war- ja Bereit=1
peratur VM* Abschaltschwelle erreicht bzw. Uber- |stoppverzégerung tend Stérung =0

schritten. (D), (P) Warmstart

87 Vorwarnung Die Auslastung des im VM eingebau- Keine Reaktion | --------- ja Bereit=1
+Auslastung ten Bremswiderstand hat die Vor- (D), (P) Stérung = 1
Bremswider- warnschwelle erreicht (betrifft nur
stand in VM* 10kW Ausfiihrung)

88 Fehler ,Auslas- Die Auslastung des im VM eingebau- | Stillsetzen mit Not- System war- ja Bereit =1
tung Bremswi- ten Bremswiderstandes hat die stoppverzogerung tend Stérung = 0
derstand in VM* Abschaltschwelle erreicht bzw. tber- (D), (P) Warmstart

schritten (betrifft nur 10 kW Ausfuh-
rung)
89 Fehler VM Mindestens eine der Versorgungs- Keine Reaktion = --------- ja Bereit=1

~SNT*, reserviert
fur Anzeige auf
Versorgungsmo-
dul

spannungen im VM fehlt -> Keine
Fehlermeldung fir die Achse!

Stérung = 1
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Fehlermeldungen, Fehlerliste der Versorgungs- und Achsmodule — -

Fehler-
code

90

91

92
93
94

95
96
97

98
99

Fehlermeldung Sub- Mogliche Fehlerursache Fehlerreaktion
Fehler- (P = program-
Code mierbar,

Dieser Fehler-
code wird nur im
VM verwendet
(- s. Fehlercode
VM)

Warnung ,VM
24V-Spannungs-
versorgung®, wird
nur im Versor-
gungsmodul
angezeigt

Frei
Frei

Fehler "Geréate-
konfigurationsda-
ten"

Frei
Frei

Fehler "Paramet-
zersatz kopieren”

Frei
Frei

D = Default-Reak-

tion)

Keine Reaktion

24V Elektronikversorgung liegt unter Keine Reaktion
17 V -> Keine Fehlermeldung fir die
Achse !!

Im Block der Geratekonfigurationsda- Endstufensperre
ten ist bei der Prifung in der Reset-
Phase ein Fehler aufgetreten

Ein Parametersatz konnte nicht feh- Endstufensperre
lerfrei kopiert werden
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Fehlerend-
zustand /
Reset-Type

System verrie-
gelt / System-
Neustart

System verrie-
gelt / System-
Neustart

Spei- Meldung
chern Binaraus-
auf gange (gul-
History tig fur
Default-
Reaktion)
ja Bereit=1
Stérung = 1

ja Bereit=1

Stérung = 1

ja Bereit =0
Stérung = 0

ja Bereit =0
Stérung =0
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- Betriebsanzeigen Option 24-V-Schaltnetzteilmodul

6.4 Betriebsanzeigen Option 24-V-Schaltnetzteilmodul

Der Betriebszustand wie z. B. Auslastung und Stérung des Schaltnetzteilmoduls wird
durch 2 Leuchtdioden an der Frontseite des Gerétes angezeigt.

LED State:

* Normalbetrieb grin.

+ Storung rot. Eine Storung liegt vor bei Uberlast, Uber- oder Unterspannung.
LED Load:

* Normalbetrieb grin.

» Bei ca. 80 % Auslastung je Ausgang (8 A) gelb.

R

[2]

57910axx
Bild 87: Betriebsanzeigen 24-V-Schaltnetzteilmodul

[1] LED State
[2] LED Load
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Wartung -

6.5 Wartung

Zur Reparatur
einschicken

Im laufenden Betrieb sind keine Inspektions- und Wartungsintervalle nétig.
Hinweis zur Langzeitlagerung!

Bei Langzeitlagerung muss das Gerat alle 2 Jahre zur Formierung der Elektrolyt-
Kondensatoren fir 5 Minuten ohne Fahrbetrieb an Netzspannung gelegt werden.

Die Spannungsversorgung DC 24 V ist ohne Beachtung besonderer Hinweise anzule-
gen.

Sollte ein Fehler nicht behebbar sein, wenden Sie sich bitte an den Elektronik-
Service von SEW-EURODRIVE (- "Kunden- und Ersatzteildienst").

Bei Rucksprache mit dem SEW-Elektronik-Service geben Sie bitte immer die Ferti-
gungsnummer (siehe Seite 10) und Auftragsnummer mit an. Unser Service kann Ihnen
dann effizienter helfen. Die Fertigungsnummer finden Sie auf dem Typenschild.

Wenn Sie das Gerat zur Reparatur einschicken, geben Sie bitte Folgendes an:
» Fertigungsnummer (siehe Typenschild),

e Typenbezeichnung,

» Gerateausfuhrung,

» Ziffern der Fertigungsnummer und Autragsnummer,

» kurze Applikationsbeschreibung (Antriebsfall, Ansteuerung),
» angeschlossener Motor (Motortyp, Motorspannung),

» Artdes Fehlers,

» Begleitumstande,

» eigene Vermutungen,

» vorausgegangene ungewohnliche Vorkommnisse.

6.6 Entsorgung

Bitte beachten Sie die aktuellen nationalen Bestimmungen!

Entsorgen Sie ggf. die einzelnen Teile getrennt, je nach Beschaffenheit und aktuell
geltenden Vorschriften z. B. als:

< Elektronikschrott (Leiterplatten),
¢ Kunststoff,

* Blech,

e Kupfer,

e Aluminium.

Betriebsanleitung — Mehrachs-Servoverstdrker MOVIAXIS® MX
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7 Allgemeine Technische Daten

P| Hz

v
7.1

Technische Daten
Allgemeine Technische Daten

Die Technischen Daten in den folgenden Tabellen gelten fur alle Mehrachs-Servo-
verstarker MOVIAXIS® MX, unabhangig von Typ, Ausfuhrung, Baugrof3e und Leistung.

MOVIAXIS® MX

Storfestigkeit erfullt EN 61800-3

Stéraussendung bei EMV-gerechter | gemaf Grenzwertklasse A nach EN 55011 und EN 55014

Installation erfullt EN 61800-3

Umgebungstemperatur dy o o A o _

Klimaklasse 0 °C...+ 45 °C bei Ip = 100 % Iy und fpyyy = 8 kHz

Lagertemperatur 9. | —25°C...+ 70 °C (EN 60721-3-3, Klasse 3K3)
bis 2 Jahre ohne besondere MalRnahmen, danach siehe Kapitel

Lagerdauer 5.3 Wartung

Kiihlungsart (DIN 51751) Fremqkuhlung und Konvektionskihlung, abhéngig von der
Baugrofie

Schutzart EN 60529 (NEMA1)Y

Achsmodule BaugréRRe 1 ...3 IP20

Achsmodule Baugrof3e 4 - 6 IP10

Versorgungsmodul BaugrofRe 1, 2 IP20

Versorgungsmodul BaugréRe 3 IP10

Betriebsart DB (EN 60034-1)

Verschmutzungsklasse 2 nach IEC 60664-1 (VDE 0110-1)

Uberspannungskategorie Il nach IEC 60664-1(VDE0110-1)

Bis h < 1000 m keine Einschrankungen.
Bei h =2 1000 m gelten folgende Einschrankungen:
— Von 1000 m bis max. 2000 m:

In-Reduktion um 1 % pro 100 m

Aufstellungshdhe h

1) - Anden Abdeckhauben der Gerate sind an der linken und rechten Seite des Gerateverbundes die VDE-
Abdeckungen aufgesteckt, siehe hierzu auchBild 35 .
- Alle Kabelschuhe sind isoliert.

Zulassige Spannungsnetze siehe Seite 57.
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7.2  Technische Daten Versorgungsmodul
Leistungsteil Versorgungsmodul

MOVIAXIS® n 12 BaugroRe

Versorgungsmodul 1 > 3
MXP80A-...-503-00

Typ 010 0259 \ 050 075
EINGANG

Anschluss-Spannung AC Uyet, U \ 3 x 380 V-10% ... 3 x 500 V+10%
Netznennstrom* AC INetz | A 15 36 72 110
Nennleistung Py P kW 10 25 50 75
Netzfrequenz fyet, Hz 50... 60 £5%

3) >  COMBICONPC4 COMBICON PC6 Schraubbolzen M8
Querschnitt™ und Kontakte mm steckbar, max. 4 steckbar, max. 6 max. 50
AUSGANG (ZWISCHENKREIS) ‘ ‘

. . N 4)
LZJW|schenkre|s Nennspannung U vV DC 560

NZK

. . _ 5)
IZW|:schenI<re|s Nennstrom® DC | A 18 45 20 135
NZK
Il\/lax. Zwischenkreisstrom DC e A 45 1125 295 3375
ZK max
Uberlastfahigkeit fir max. 1 s 250 %

. } Spitzenleistung: 250 % X Py
Leistung Brems-Chopper kW Dauerleistung: 0.5 X Py
Mlttlere_generatorlsch aufnehm- KW 0.5x Py
bare Leistung

£.6) CU-Schienen 3 x 14
Querschnitt® und Kontakte mm M6-Verschraubung
BREMSWIDERSTAND ‘ ‘
minimal zulassiger Bremswider-
standswert R Q 26 10 5.3 3.5
(4-Quadranten-Betrieb)

Integriert, Dauerleistung w 250 - - -
£.6) 2  COMBICON PC4 COMBICON PC6 Schraubbolzen M6
Querschnitt™ und Kontakte mm steckbar, max. 4 steckbar, max. 6 max. 16
ALLGEMEIN
Verlustleistung bei Nennleistung W 30 80 160 280
Zulassige Anzahl der Netzein- min-t < 1/min
/Ausschaltungen
Mindestausschaltzeit fiir Netzaus S > 10
Masse kg 10.2 10.7 12.1
B mm 90 120 150
Abmessungen: H mm 300 400
T mm 254

1) Angabe auf Typenschild
2) Einheit
3) in Vorbereitung

4) Bei Upgtz =3 x AC 500 V missen die Netz- und Ausgangsstrome im Vergleich zu den Nennangaben um 20 % reduziert werden

5) Mal3gebender Wert zur Projektierung der Zuordnung von Versorgungs- und Achsmodul

6) Materialstarke [mm] x Breite [mm]

Betriebsanleitung — Mehrachs-Servoverstdrker MOVIAXIS® MX
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7 Technische Daten Versorgungsmodul
P| Hz
Sonderkonstruktio-

nen Versorgungs-
modul

MOVIAXIS® MX H o2 BaugroRe 3
Versorgungsmodul
MXP80A-...-503-01
Typ 025
EINGANG
3 x 380 -10%
Anschluss-Spannung AC Upet, U \% 3 x 500 +10%
Netznennstrom® AC Iyet, [ A 36
Nennleistung Py P kw 25
Netzfrequenz fyet, Hz 50... 60 £5%
Querschnitt®) und Kontakte mm2 ~ Schraubbolzen M8
max. 50
AUSGANG (ZWISCHENKREIS)
. el 3)
6W|schenkre|s Nennspannung U v DC 560
NZK
. feL 4)
Zwischenkreis-Nennstrom™ DC | A 45
Inzk
:\;Ila(lx. Zwischenkreisstrom DC e A 12,5
max
Uberlastfahigkeit fiir max. 1's 250 %
Spitzenleistung:
. 250 % X Py
Leistung Brems-Chopper kW Dauerleistung:
0.5 X Py
Mittlere generatorisch aufnehm-
bare Leistung kw 05X Py
CU-Schienen
Querschnitt5) und Kontakte mm 3 x 14, M6-Ver-
schraubung
BREMSWIDERSTAND
minimal zul&ssiger Bremswider-
standswert R Q 10
(4-Quadranten-Betrieb)
Integriert, Dauerleistung w -
Querschnitt® und Kontakte mm2 ~ Schraubbolzen M6
max. 16
ALLGEMEIN
Verlustleistung bei Nennleistung w 80
B mm 150
Abmessungen: H mm 400
T mm 254

1) Angabe auf Typenschild
2) Einheit

3) BeiUpetz =3 x AC 500 V miissen die Netz- und Ausgangsstrome im Ver-
gleich zu den Nennangaben um 20 % reduziert werden

4) Mal3gebender Wert zur Projektierung der Zuordnung von Versorgungs-

und Achsmodul

5) Materialstarke [mm] x Breite [mm]
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Steuerteil Versorgungsmodul

MOVIAXIS® MX

Allgemeine Elektronikdaten
Versorgungsmodul

CAN-Bus nach CAN-Spezifikation 2.0, Teil
A und B, Ubertragungstechnik nach

1ISO 11898, max. 64 Teilnehmer,
Abschlusswiderstand (120 Q) muss extern

. . . realisiert werden,
CAN-Schnittstelle 1 CANL1: 9-poliger Sub-D-Stecker Baudrate einstellbar 125 kBaud ...

1 MBaud,

Erweitertes MOVILINK-Protokoll,

vgl. Kapitel 5.4 "Kommunikation tber CAN-
Adapter"

Querschnitt und Kontakte
DC 24V + 25 % (EN 61131)
COMBICON 5.08

eine Ader pro Klemme: 0.20...2.5 mm?
zwei Adern pro Klemme: 0.25...1 mm?2

DC 24-V-Spannungsversorgung
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P| Hz

7.3 Technische Daten Achsmodul

Leistungsteil Achsmodul

MOVIAXIS® ) 2) BaugroRe
Achsmodul 1 5 3 4 5 6
MXAB80A-...-503-00
Typ 002 \ 004 \ 008 \ 012 \ 016 \ 024 \ 032 \ 048 \ 064 \ 100
EINGANG (Zwischenkreis)
Zwischenkreis-Nennspan- U v DC 560
nung Unzk
ﬁIVZLSChe”kre's'Ne””Strom A2 4 8 12 16 24 32 48 64 100
Querschnitt %) und Kontakte mm CU-Schienen 3 x 14, M6-Verschraubung
AUSGANG
Ausgangsspannung U U \ 0...max. Unetz
Ausgangs-Dauerstrom AC |
PWM = 4 kHz | A 2 4 8 12 16 32 42 64 85 133
Ausgangs-Nennstrom AC Iy
PWM = 8 KHz | A 2 4 8 12 16 24 32 48 64 100
Max Serdte-Ausgangsstrom A 5 10 20 30 40 60 8 120 160 250
max
Uberlastfahigkeit fr 250 %
max.1s
Ausgangs-Scheinleistung S kvVA 14 28 55 85 1 17 22 33 44 69
SNAus
PWM-Frequenz fpym kHz einstellbar: 4/8; werksmaRig 8 eingestellt
Max. Ausgangsfrequenz f Haz 600
fmax
7 8) 9)
5 COMBICON PC4 Schraubbolzen
Anschluss Motor mm steckbar. max. 4 M6
' ’ max. 16
Geeignet zum direkten Schalten der Bremse, kurzschluss-
1 Bindrausgand Brem- fest. Externe 24 V erforderlich. Toleranz abh&ngig von dem
gang verwendeten Bremsentyp, siehe Projektierungshandbuch.
senansteuerung - P !
Ugr Siehe Beispiel fur maximale Belastung nach den FuRR-
Anschluss Bremse / VIA
IBr noten.
Signalpegel: "0" =0V "1" = +24 V Achtung: Keine Fremdspannung anlegen!
Funktion: fest belegt mit "/Bremse"
COMBICON 5.08
Anschlusskontakte Bremse mm2 eine Ader pro Klemme: 0.20...2.5

Schirmklemmen

zwei Adern pro Klemme: 0.25...1

Schirmklemmen fir Steuerleitungen vorhanden

Tabelle wird auf der Folgeseite fortgesetzt.

Ful3noten auf Folgeseite.
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P| Hz
MOVIAXIS® D) 2 BaugroRe
: 2 s 4 s o
ALLGEMEIN
I\g?g'tt‘;tgiios)tung bei Nenn- w 30 60 100 150 @ 210 283 375 | 450 670 | 1050
Masse kg 4.2 4.2 4.2 5.2 5.2 9.2 9.2 9.2 15.6 15.6
B mm 60 90 90 120 150 210
Abmessungen: H mm 300 300 400 400 400 400
T mm 254
1) Angabe auf Typenschild
2) Einheit
3) mit Vereinfachung: Iyzk = Iy (typische Motoranwendung)
4) Materialstarke [mm] x Breite [mm]
5) Angegebene Werte gelten fur den motorischen Betrieb. Motorisch und generatorisch steht die gleiche Peak-Leistung zur Verfugung.
6) bei Uyet, = 400V
7) COMBICON PC6 steckbar, max. 6 mm?2
8) IPC16 steckbar, eine Ader pro Klemme: 0.5...16 mm?; zwei Adern pro Klemme: 0.5...6 mm?
9) Schraubbolzen M8, max. 50 mm?

10) Gilt bei Netzspannung 400 V und 50 Hz / PWM = 8 kHz

Hinweise zur
Bremsenansteue-
rung

Hinweis zur Toleranzanforderung der Bremsenspannung!

Die Bremsenspannung muss projektiert werden. Siehe hierzu Projektierungshandbuch,
Kapitel 2.8.

Die Direktansteuerung ist nur fur folgende Motoren mit Bremse ausgelegt:
- CMP40/50/ 63.
- DS56.

Zulassige Belas- Ein kompletter Schaltvorgang (Offnen und SchlieRen) darf sich maximal alle 2 Sekun-
tung der Bremsen-  den wiederholen. Die Mindest-Ausschaltzeit betragt 100 ms.

ansteuerung und

der Bremse
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7 Technische Daten Achsmodul
P| Hz
Sonderkonstruktio-
nen Achsmodul ® 0 >
MOVIAXIS® MX ) ) BaugroRe
Achsmodul 4 6
MXAS8A-...-503-01
Typ 024 032 064
EINGANG (Zwischenkreis)
Zwischenkreis-Nennspan- U vV DC 560
nung Unzk
ZW|s§henkrels—Nennstrom | A 24 32 64
Inzk
Querschnitt 4 und Kontakte mm CU-Schienen 3 x 14, M6-Verschraubung
AUSGANG | | |
Ausgangsspannung U u \% 0...max. Unetz
Ausgangs-Nennstrom AC Iy
PWM = 8 kHz | A 24 32 64
:\/Iax.é)Berate-Ausgangsstrom I A 60 80 160
max
Uberlastfahigkeit fir max. 250 %
1s
Ausgaggs-Schemlelstung s KVA 17 29 a4
SNAus
PWM-Frequenz fpym kHz einstellbar: 4/8; werksmafig 8 eingestellt
Max. Ausgangsfrequenz f Haz 600
fmax
Schraubbolzen Schraubbolzen
Anschluss Motor mm?2 M6 M8
max. 16 max. 50
Geeignet zum direkten Schalten der
Bremse, kurzschlussfest. Externe
- 24 V erforderlich. Toleranz abhangig
1 Binarausgang von dem verwendeten Bremsentyp,
Bremsenansteu- ; S
erung 5 ﬂEhB? Erolelrtflgrungshan(fbughl.
Anschluss Bremse Ugr VIA iehe Beispiel fur maximale Belas-

tung nach den Fuf3noten der
Tabelle "Leistungsteil Achsmodul".

Signalpegel: "0" =0V "1" = +24 V Achtung: Keine
Fremdspannung anlegen!

/IBR

Funktion: fest belegt mit "/Bremse"
COMBICON 5.08

Anschlusskontakte Bremse mm eine Ader pro Klemme: 0.20...2.5
zwei Adern pro Klemme: 0.25...1

Schirmklemmen fur Steuerleitungen und Leistungsan-

Schirmklemmen "
schliisse vorhanden

Tabelle wird auf der Folgeseite fortgesetzt.
Ful3noten auf Folgeseite.
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Technische Daten Achsmodul |7
P| Hz

MOVIAXIS® MX D 2) BaugroRe
Achsmodul 4 6
MXABS8A-...-503-01
ALLGEMEIN
I\geigltlisntglle?i)stung bei Nenn- W 285 375 670

B mm 120 210
Abmessungen: H mm 400

T mm 254

1) Angabe auf Typenschild

2) Einheit

3) mit Vereinfachung: Iyzk = Iy (typische Motoranwendung)

4) Materialstarke [mm] x Breite [mm]

5) Angegebene Werte gelten fir den motorischen Betrieb. Motorisch und generatorisch steht die gleiche
Peak-Leistung zur Verfligung.

6) bei Uyet, =400V
7) Gilt bei Netzspannung 400 V und 50 Hz / PWM = 8 kHz

Steuerteil Achsmodul

MOVIAXIS® MX
Achsmodul

DC 24-V-Spannungsversorgung

X10:1 und X10:10 Binareingange
Innenwiderstand

Allgemeine Elektronikdaten

DC 24V =25 % (EN 61131)

Potenzialfrei (Optokoppler), SPS-kompatibel (EN 61131), Abtastzeit 1 ms
R;=3.0kQ, Iz =10 mA

. +13 V...+30V ="1" = Kontakt geschlossen «
Signalpegel 3V 45V - "0" = Kontakt gffen gemafn EN 61131
Funktion DI@@: fest belegt mit "Endstufenfreigabe

4 Bindrausgange
Signalpegel
Funktion

Anschlusskontakte fur Sicherheits-
funktionen

Querschnitt und Kontakte

Schirmklemmen

Betriebsanleitung — Mehrachs-Servoverstdrker MOVIAXIS® MX

DIg1...DI@8: Wahimdglichkeit —~ Parameterment
DIg1 und DI@2 geeignet fur Touch-Probe-Funktionalitat (Latenzzeit < 100 us)

SPS-kompatibel (EN 61131-2), Ansprechzeit 1 ms, kurzschlussfest, Iax = 50 mA

DO@@ ... DOY3: Wahlmdglichkeit — Parameterment

Optional im Gerat integrierte Sicherheitsrelais (- Seite 150)

Geeignet fur den Einsatz als Einrichtung der Stopp-Katagorie 0 oder 1 gemafd EN 60204-1
mit Verhinderung eines Wiederanlaufs fur Sicherheitsanwendungen in:

* Kategorie 3 gemaRl EN 954-1

e Schutztyp Ill geméaR EN 201

COMBICON 5.08

eine Ader pro Klemme: 0.20...2.5 mm?2
zwei Adern pro Klemme: 0.25...1 mm?

Schirmklemmen fur Steuerleitungen vorhanden
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/ Technische Daten Option Zwischenkreis-Entlademodul
P| Hz

7.4  Technische Daten Option Zwischenkreis-Entlademodul

Leistungsteil Zwischenkreis-Entlademodul

MOVIAXIS® MX D 2
Zwischenkreis-Entlademodul Baugréfie 1
MXZ80A-...-503-00
Typ 050
EINGANG (Zwischenkreis)
Zwischenkreis-Nennspannung® Unzk U \Y DC 560
Querschnitt®) und Kontakte CU-Schienen 3 x 14 mm, M6-Verschraubung
Wandelbare Energie E E J 5000
AUSGANG
Bremswiderstand R R Q 1
Entladeanschluss spezifische Verschraubung der Firma SEW
Querschnitt® und Kontakte mm? Schraubbolzen M6, max. 16
ALLGEMEIN
Betriebsbereit nach Einschalten von Netz s <10
und 24 V
Betriebsbereit nach Kurzschluss s Applikationsabhangig, siehe Kapitel 5 "Inbetriebnahme"
Wiederholbarkeit der Schnellentladung S 60
Dauer der Schnellentladung S <1
Abschalttemperatur °C 70
Masse kg 3.8
mm 120

Abmessungen: H mm 235

T mm 254

1) Angabe auf Typenschild
2) Einheit
3) Bei Upet; = 3 X AC 500 V missen die Netz- und Ausgangsstrome im Vergleich zu den Nennangaben um 20 % reduziert werden

4) Materialstarke [mm)] x Breite [mm]

Steuerteil Zwischenkreis-Entlademodul

gva}sltl:ﬁ)éﬁ?e,\iﬁs)fEntlademoduI Y AlgEmEine EESmeml e s
Inhibit Steuersignal fir Entladevorgang
DC 24-V-Spannungsversorgung \% DC 24+ 25 % (EN 61131-2)
COMBICON 5.08
Querschnitt und Kontakte mm? eine Ader pro Klemme: 0.20...2.5

zwei Adern pro Klemme: 0.25...1

1) Einheit
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Technische Daten Option Mastermodul |7

7.5 Technische Daten Option Mastermodul

MOVIAXIS® MX D 2

Mastermodul Baugréfie 1
MXM80A.-...-000-00

Typ 000
Versorgungsspannung U U \% DC 24V £ 25 % gem. EN 61131

COMBICON 5.08

eine Ader pro Klemme: 0.20...2.5 mm?
zwei Adern pro Klemme: 0.25...1 mm?2

Querschnitt und Kontakte

ALLGEMEIN

Masse kg 2.3
B mm 60

Abmessungen: H mm 300
T mm 254

1) Angabe auf Typenschild
2) Einheit

Weitere technische Daten siehe Handbuch "Steuerungskarte MOVI-PLC® DHP11B",
11350709.
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7 Technische Daten Option 24-V-Schaltnetzteilmodul

P| Hz

7.6  Technische Daten Option 24-V-Schaltnetzteilmodul

MOVIAXIS® 24-V-Schaltnetzteilmodul &)
MXS80A-...-503-00
Typ 060
‘ EINGANG lber Zwischenkreis
Zwischenkreis-Nennspannung Unzk \ DC 560
Querschnitt3) und Kontakte CU-Schienen 3 x 14 mm, M6-Verschraubung
| EINGANG iiber 24 V extern
Eingangs-Nennspannung Uy
* beidirekter Ansteuerung von Bremsen fur vV DC-24 -0 %/ +10 %
CMP- und DS-Motoren
* sonst DC-24 +25 % (EN 61131)
PC6
Querschnitt3) und Kontakte mm? eine Ader pro Klemme: 0.5...6
zwei Adern pro Klemme: 0.5...6
AUSGANG
DC 3 x 24 (gemeinsame Masse)
Toleranz bei Versorgung tber Zwischenkreis: DC-24 -0 % / +10 %
Ausgangs-Nennspannung U v Toleranz bei Versorgung Uber 24 V extern: Entsprechend der ein-
speisenden Spannung
Ausgangs-Nennstrom | A 3x10%
Ausgangs-Nennleistung P W 600
COMBICON 5.08
Querschnitt3) und Kontakte mm?2 eine Ader pro Klemme: 0.20...2.5
zwei Adern pro Klemme: 0.25...1
ALLGEMEIN
Uberbriickungszeit bei UZ-AbfaIIS) S Nennleistung tber 10 ms
Wirkungsgrad ca. 80 %
Masse kg 4.3
Abmessungen B mm 60
mm 300
T mm 254

1) Angabe auf Typschild
2) Einheit
3) Materialstarke [mm] x Breite [mm]

4) Nicht gleichzeitig moglich, da Gesamtleistung auf 600 W begrenzt
5) gilt nur bei: (dUzx / dt) > (200 V / 1 ms); gilt bei: Uz« = 460 V
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Leistungsaufnahme der Elektronikbaugruppen |7

7.7 Leistungsaufnahme der Elektronikbaugruppen

Die Leistungs- und Stromangaben beziehen sich auf DC 24 V. Die Verluste der
gerateinternen Schaltnetzteilmodule sind bertcksichtigt.

Leistungsaufnahme Versorgungsmodule MOVIAXIS® MXP

BaugrofRe 1 BaugrofRe 3 Baugrofe 3
Versorgungsmodul
10kw 50 kW 75 kW
Leistung P AW 12w

Leistungsaufnahme Achsmodule MOVIAXIS® MXA

Achsmodul BaugrofRe 1 A BaugrofRe 2 BaugrofRe 3 BaugroRe 4 BaugroRe5 | BaugrofRRe 6
2,4,8A 12,16 A 24,32 A 48 A 64 A 100 A

Leistung 2w 13w 16w 16w 21W 36 W

Leistungsaufnahme Optionen

Option

XFP 25W

XIO 0.6 W

XIA 0.7W

K-Net 2W

Leistungsaufnahme Mastermodul MOVIAXIS® MXM

Mastermodul

siehe Technische Daten Seite 145

Leistung zuzuglich 85 % des im Mastermodul integrierten Schaltnetzteils

Leistungsaufnahme Zwischenkreis-Entlademodul MOVIAXIS® MXZ

Zwischenkreis-Entlademodul Baugrofe 1
Leistung 24W/0.1A
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7 Technische Daten Bremswiderstande und Filter

P| Hz

7.8

Bremswiderstdnde

‘ Bremswiderstand Typ
Sachnummer
Versorgungsmodul

Belastbarkeit bei 100 %

ED?

Widerstandswert

Rew

Ausldsestrom (von F16)
I

Bauart

Anschlisse

Zuléssiger Strombelag der

Technische Daten Bremswiderstdnde und Filter

\ 1 \ BW027-006 \ BW027-012 \ BW012-015 \ BWO012-025 BWO012-050 BW012-100
8224226 8224234 8216797 8216800 8216819 8216827
BG1 BG1 BG2 BG2 BG2 BG2

kw 0.6 1.2 15 25 5.0 10

Q 27 £10 % 12 10 %

ARMS 4.7 6.7 1.2 14.4 20.4 28.9

drahtgewickelter

Rohrwiderstand Stahlgitterwiderstand

Keramikklemmen 2.5

A DC 20

Klemmen bei 100 % ED3

Zuléssiger Strombelag der

Klemmen bei 40 % ED? A DC 25

Schutzart IP20 (in montiertem Zustand)

Umgebungstemperatur
du

Kuhlungsart

°C —20 ... +45

KS = Selbstkiihlung
1) Einheit
2) ED = Einschaltdauer des Bremswiderstandes, bezogen auf eine Spieldauer Tp <120 s

Bremswiderstand Typ D BWO006-025-012

BW006-050-012)

BW004-050-012)

Sachnummer 18200117 18200125 18200133
Versorgungsmodul BG3 BG3 BG3
Belastbarkeit bei 100 %
ED3) kw 25 5.0 5.0
Widerstandswert 0 5.8+10 % 3.6 +10 %
Rew
,IA;usIosestrom (von F16) Arms 20.8 20.4 373
Bauart Stahlgitterwiderstand
Anschlisse Bolzen M8
Zulassiger Strombelag des
Anschlussbolzens bei A DC 115
100 % ED%2
Zuléssiger Strombelag des
Anschlussbolzens bei A DC 143
40 % ED¥
Schutzart IP20 (in montiertem Zustand)
1ls.;mgebungstemperatur oC 20 ... +45

U

Kuhlungsart
1) Einheit
2) Bremswiderstande weisen eine 1-Q-Anzapfung auf

KS = Selbstkiihlung

3) ED = Einschaltdauer des Bremswiderstandes, bezogen auf eine Spieldauer Tp <120 s
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Technische Daten Bremswiderstande und Filter |7
P| Hz
NetZzfilter
Netzfilter Typ ‘ D NF018-503 NF048-503 NF085-503 NF150-503
Sachnummer 827 413 4 827 1178 8274150 827 4177
Versorgungsmodul BG1 BG2 BG3 BG3
Nennspannung Un Vac 3 x 500 +10 %, 50/60 Hz
Nennstrom In Anc 18 48 85 150
Verlustleistung bei Iy Py w 12 22 35 90
Ableitstrom bei Uy mA <25 <40 <30 <30
Umgebungstemperatur 9y °C -25 ... +40
Schutzart 1P20 (EN 60529)
Anschlisse  L1-L3/L1-L3 mm2 4 10 35 95
PE Bolzen M5 Bolzen M5/M6 M8 M10
Netzfilter Typ NF...2) R -y
1) Einheit
2) Auf Wunsch stellt SEW-EURODRIVE hieriiber einen Nachweis zur Verfiigung
Netzdrossel
Netzdrossel Typ ‘ D ND020-013 ND045-013 ND085-013 ND150-013
Sachnummer 826 0125 826 013 3 8260141 825548 2
Versorgungsmodul BG1 BG2 BG3 BG3
Nennspannung Un Vac 3 x 500 +10 %, 50/60 Hz
Nennstrom In Anc 20 45 85 150
Verlustleistung bei Iy Py w 10 15 25 62
Induktivitat Ly mH 0.1 - - -
Umgebungstemperatur 9y °C -25 ... +40
Schutzart IPO0 (EN 60529)
Anschlisse L1-L3/L1'-L3 mm2 ' 4 ) 10 _ 35 Bolzen M10
PE Reihenklemmen Reihenklemmen Reihenklemmen PE: Bolzen M8
1) Einheit

Betriebsanleitung — Mehrachs-Servoverstdrker MOVIAXIS® MX
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Sicherheitstechnik (Sicherer Halt)

7.9

Sicherheitstechnik (Sicherer Halt)

Die Mehrachs-Servoverstarker MOVIAXIS® kénnen auch in einer Ausfihrung mit An-
schlusskontakten fiir Sicherheitsfunktionen ausgestattet werden. Mit diesen Anschluss-
kontakten kann MOVIAXIS® den "Sicheren Halt" realisieren. Diese Anschlusskontakte
fur die Sicherheitsfunktionen werden mit Sicherheitsrelais realisiert. Bei Baugrol3e 1
kann optional 1 Sicherheitsrelais verwendet werden. Bei den Baugrdf3en 2 - 6 kénnen
wahlweise 1 oder 2 Sicherheitsrelais verwendet werden.

Beim Einsatz von 2 Sicherheitsrelais werden die beiden Sicherheitsrelais (X7, X8) ge-
trennt von einander abgefragt und ausgewertet.
Bitte beachten:

Damit die Sicherheitsrelais sicher schalten, ist vom Hersteller eine Minimallast fir die
Schaltkontakte vorgegeben.

MOVIAXIS® mit Sicherheits-

technik (sicherer Halt) AEERIDL BEUEIES 1

Achsmodul BaugréfRRen 2 - 6

Mogliche Bestiickung 1 Sicherheitsrelais 1 oder 2 Sicherheitsrelais

Erforderliche Minimallast an
den Kontakten der Sicherheits-
relais (X7, X8)

Relaisart

DC 12V /10 mA

Offner (an den Meldekontakten X7, X8)

Steuerspannung DC 30 V (DC 19.2 ... 30 V)
Leistungsaufnahme typisch 700 mW (500 ... 950 mW)

Schaltspannung DC 30 V (DC 19.2 ... 30 V)

Relaisspule

Ruckmeldekontakt

(Uberwachung)

Kabelquerschnitt am Sicher-
heitseingang
Zeitdauer von der Anforderung

an MOVIAXIS® bis zur Abschal-
tung der Endstufe

Zeitdauer von der Anforderung
an MOVIAXIS® bis zur Riick-
meldung an die externe Sicher-

Kundenseitige Absicherung | = 3 A

0.75 ... 1.5 mm?

Ohne Freilaufdiode: max. 5 ms
Mit Freilaufdiode 1N4148 parallel zum Relais: min. 20 ms

Ohne Freilaufdiode: max. 20 ms
Mit Freilaufdiode 1N4148 parallel zum Relais: min. 20 ms

heitssteuerung

Mindestpausenzeit bis zur
erneuten Endstufenfreigabe
nach Bestromung der Relais-
spule Uber X7, X8

100 ms

Geeignet fir den Einsatz als Einrichtung der Stopp-Katagorie 0 oder 1
gemal EN 60204-1 mit Verhinderung eines Wiederanlaufs fir Sicher-
heitsanwendungen in:

« Kategorie 3 gemafR EN 954-1

¢ Schutztyp Ill gemaR EN 201

Mégliche Sicherheits-
kategorien

Achsmodule kdnnen in der Gerateausfuhrung 81 / 82 mit einem bzw. zwei optischen
Sicherheitsrelais ausgeristet werden. Diese Sicherheitsrelais haben eine begrenzte
Lebensdauer, die bei 500000 Schaltspielen (Aktivierung / Deaktivierung des Relais)
liegt. Diese begrenzte Lebensdauer ist bei der Anlagenprojektierung zu berticksichti-
gen.

Beachten Sie zu diesem Thema unbedingt die Druckschrift "Sichere Technik fur
MOVIAXIS - Auflagen".
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KabelmalReinheiten nach AWG 1

8 Anhang

8.1 Kabelmalieinheiten nach AWG

AWG steht fur American Wire Gauge und bezieht sich auf die Gro3e von Dréhten. Diese
Nummer gibt den Durchmesser bzw. Querschnitt eines Drahtes codiert wieder. Diese
Art von Kabelbezeichnung wird generell nur in den USA verwendet. Gelegentlich findet
man diese Angabe auch in Katalogen oder Datenbattern in Europa.

AWG-Bezeichnung

000000 (6/0)
00000 (5/0)
0000 (4/0)
000 (3/0)

00 (2/0)

0 (1/0)

1

© 0N o g b~ W N

NN NRNNRER R R R R R R R B
5 W NP O O 0o o o » w NP O

Querschnitt in mm?

185
150
120
90
70
50
50
35
25
25
16
16
10
10

0.75
0.5
0.5
0.34
0.25
0.2
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8 Anhang

1

Abkurzungsverzeichnis

8.2 Abkilirzungsverzeichnis

Abkirzung
CAN

DI

DIN

DIN EN
DIN EN ISO

DIN IEC

DO
EN
GND

ISO

PDO
PE
PELV
PWM
SELV
THITF

W

152

‘ Langform
Controller Area Network
Digital In
Deutsches Institut fur Normung e.V.

Européische Norm EN, deren deutsche Fassung
den Status einer deutschen Norm erhalten hat.

ISO-Norm, die unverandert zur Européischen
Norm erklart und ins deutsche Normenwerk tiber-
nommen wurde.

Internationale Norm, die unverandert in die deut-
sche Norm Ubernommen wurde.

Digital Out
Europaische Norm
Ground

International Protection = internationale Schutzart
International Organisation for Standardization

process data object, Prozess-Daten
Protected Earth: ,Schutzleiter*
Protective Extra Low Voltage
Pulsweiten-Modulation

Safety Extra Low Voltage

Thermostat/Temperaturfihler
Underwriters Laboratories Inc.

Zwischenkreis

Betriebsanleitung — Mehrachs-Servoverstdrker MOVIAXIS® MX

Bedeutung

Die ISO erarbeitet ISO-Normen,
die von den Mitgliedstaaten
unverandert tbernommen wer-
den sollen.

Erdungsanschluss

Schutz-Kleinspannung

Prufzeichen Nordamerika
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Begriffsdefinitionen 1

8.3  Begriffsdefinitionen

CAN-Bussystem
Profibus

K-Net

EMV-gerechte Gehause

EMV-Kabelverschraubung
IP-Code
Isolationswiderstand

Isolierwerkstoffe

Leitung

Firmware

Serielles Bussystem fur den Automobilbau und industrielle Steuergeréte.
Das Busmedium ist ein verdrilltes Leiterpaar mit guten Ubertragungsei-
genschaften im Kurzstreckenbereich unterhalb 40 m.

PROFIBUS (Process Field Bus) ist ein Standard fur die Feldbus-Kommu-
nikation in der Automatisierungstechnik.

Die Kommunikations-Baugruppe XFA (K-Net) ist eine Slave-Baugruppe
zur Anschaltung an ein serielles Bussystem fiir High-Speed-Datenibertra-
gung.

EMV-gerechte Gehause bilden einen Schirm gegen elektrische, magneti-
sche oder elektromagnetische Felder. Diese Storfelder entstehen z. B. bei
elektrostatischen Entladungen, bei Schaltvorgéangen, bei schnellen Strom-
oder Spannungsanderungen, beim Betrieb von Motoren oder Hochfre-
quenzgeneratoren. Diese EMV-gerechten Gehause werden in der Regel
mit einer EMV-Kabelverschraubung eingesetzt.

Abdichtung der Kabelfiihrung mit der Mdglichkeit, einen Kabelschirm auf-
zulegen bzw. zu kontaktieren.

Ein Bezeichnungssystem, um die Schutzgrade durch ein Gehduse gegen
den Zugang zu geféhrlichen Teilen, Eindringen von festen Fremdkorpern
und Eindringen von Wasser anzuzeigen.

Isoliervermdgen eines Werkstoffes, der zwei benachbarte Kontakte oder
einen Kontakt gegen Masse mdglichst hochohmig trennt.

Bei Steckverbindern werden thermoplastische und duroplastische Kunst-
stoffe zur Isolation verwendet. Die Wahl des Werkstoffs hangt von den
geforderten thermischen und mechanischen Eigenschaften ab.

Leitungen kdnnen eine oder mehrere Adern umfassen, Isolierhiillen auf-
weisen, mit Schirmen zur Abschirmung ausgeristet und mit einem Mantel
zum Schutz der Aufbauelemente versehen sein. Bei Leitungen, die an
Steckverbinder angeschlossen werden, handelt es sich im wesentlichen
um flexible Leitungen, Flachleitungen, Schlauchleitungen, geschirmte Lei-
tungen und Koaxialleitungen. Zur Abgrenzung siehe Definition Kabel.

Vom Hersteller gelieferte Software, die durch den Anwender nicht gean-
dert werden kann.

Betriebsanleitung — Mehrachs-Servoverstdrker MOVIAXIS® MX
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Adressenliste

Deutschland

Hauptverwaltung Bruchsal SEW-EURODRIVE GmbH & Co KG Tel. +49 7251 75-0
Fertigungswerk Ernst-Blickle-StraRe 42 Fax +49 7251 75-1970
Vertrieb D-76646 Bruchsal http://www.sew-eurodrive.de
Postfachadresse sew@sew-eurodrive.de
Postfach 3023 - D-76642 Bruchsal
Service Mitte SEW-EURODRIVE GmbH & Co KG Tel. +49 7251 75-1710
Competence Center Getriebe / Ernst-Blickle-Strae 1 Fax +49 7251 75-1711
Motoren D-76676 Graben-Neudorf sc-mitte-gm@sew-eurodrive.de
Mitte SEW-EURODRIVE GmbH & Co KG Tel. +49 7251 75-1780
Elektronik Ernst-Blickle-Stral3e 42 Fax +49 7251 75-1769
D-76646 Bruchsal sc-mitte-e@sew-eurodrive.de
Nord SEW-EURODRIVE GmbH & Co KG Tel. +49 5137 8798-30
Alte Ricklinger Strae 40-42 Fax +49 5137 8798-55
D-30823 Garbsen (bei Hannover) sc-nord@sew-eurodrive.de
Ost SEW-EURODRIVE GmbH & Co KG Tel. +49 3764 7606-0
Dankritzer Weg 1 Fax +49 3764 7606-30
D-08393 Meerane (bei Zwickau) sc-ost@sew-eurodrive.de
Sud SEW-EURODRIVE GmbH & Co KG Tel. +49 89 909552-10
Domagkstralle 5 Fax +49 89 909552-50
D-85551 Kirchheim (bei Miinchen) sc-sued@sew-eurodrive.de
West SEW-EURODRIVE GmbH & Co KG Tel. +49 2173 8507-30
Siemensstrale 1 Fax +49 2173 8507-55
D-40764 Langenfeld (bei Diisseldorf) sc-west@sew-eurodrive.de
Drive Service Hotline / 24-h-Rufbereitschaft +49 180 5 SEWHELP
+49 180 5 7394357
Weitere Anschriften Uber Service-Stationen in Deutschland auf Anfrage.
Frankreich
Fertigungswerk Haguenau SEW-USOCOME Tel. +33 388 73 67 00
Vertrieb 48-54, route de Soufflenheim Fax +33 3 88 73 66 00
Service B. P. 20185 http://www.usocome.com
F-67506 Haguenau Cedex sew@usocome.com
Montagewerke Bordeaux SEW-USOCOME Tel. +33 557 26 39 00
Vertrieb Parc d'activités de Magellan Fax +33 557 26 39 09
Service 62, avenue de Magellan - B. P. 182
F-33607 Pessac Cedex
Lyon SEW-USOCOME Tel. +33 4 72 15 37 00
Parc d'Affaires Roosevelt Fax +334 72 15 37 15
Rue Jacques Tati
F-69120 Vaulx en Velin
Paris SEW-USOCOME Tel. +33 1 64 42 40 80
Zone industrielle Fax +33 1 64 42 40 88
2, rue Denis Papin
F-77390 Verneuil I'Etang
Weitere Anschriften Uber Service-Stationen in Frankreich auf Anfrage.
Belgien
Montagewerk Brussel SEW Caron-Vector S.A. Tel. +32 10 231-311
Vertrieb Avenue Eiffel 5 Fax +32 10 231-336
Service B-1300 Wavre http://www.caron-vector.be
info@caron-vector.be
Italien
Montagewerk Milano SEW-EURODRIVE di R. Blickle & Co.s.a.s. Tel. +39 02 96 9801
Vertrieb Via Bernini,14 Fax +39 02 96 799781
Service I-20020 Solaro (Milano) sewit@sew-eurodrive.it
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1

Niederlande

Montagewerk Rotterdam VECTOR Aandrijftechniek B.V. Tel. +31 10 4463-700

Vertrieb Industrieweg 175 Fax +31 10 4155-552

Service NL-3044 AS Rotterdam http://www.vector.nu
Postbus 10085 info@vector.nu
NL-3004 AB Rotterdam

Osterreich

Montagewerk Wien SEW-EURODRIVE Ges.m.b.H. Tel. +43 1 617 55 00-0

Vertrieb Richard-Strauss-Strasse 24 Fax +43 1 617 55 00-30

Service A-1230 Wien http://sew-eurodrive.at

sew@sew-eurodrive.at

Schweiz

Montagewerk Basel Alfred Imhof A.G. Tel. +41 61 417 1717

Vertrieb Jurastrasse 10 Fax +41 61 417 1700

Service CH-4142 Miinchenstein bei Basel http://www.imhof-sew.ch

info@imhof-sew.ch
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Wie man die Welt bewegt

Mit Menschen, die
schneller richtig
denken und mit
Ihnen gemeinsam die
Zukunft entwickeln.
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Mit einer globalen Prasenz
fiir schnelle und
Uberzeugende Lasungen.
An jedem Ort.

Mit Antrieben und
Mit einem Service, der Steuerungen, die Ihre
auf der ganzen Welt Arbeitsleistung auto-
zum Greifen nahe ist. matisch verbessern.
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Mit innovativen Ideen,
in denen morgen
schon die Lasung fir
ibermorgen steckt.

Mit einem umfassenden
Know-how in den
wichtigsten Branchen
unserer Zeit.

Mit kompromissloser
Qualitat, deren hohe
Standards die tag-
liche Arbeit ein Stiick
einfacher machen.

SEW-EURODRIVE

. Driving the world

Mit einem Auftritt im

Internet, der 24 Stunden
Zugang zu Informationen

und Software-Updates

bietet.
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SEW-EURODRIVE GmbH & Co KG

P.O. Box 3023 - D-76642 Bruchsal / Germany
Phone +49 7251 75-0 - Fax +49 7251 75-1970

sew@sew-eurodrive.com

— WWw.sew-eurodrive.com
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