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Genel uyarilar
Dokimanin kullaniimasi

1 Genel uyarilar

11 Dokiimanin kullanilmasi

Dokiimantasyonun eldeki versiyonu orijinal versiyondur.

Bu doklman urlnun bir pargasidir. Bu dokiiman Urln Uzerinde ¢alismalar ile ilgili olan
herkes i¢in hazirlanmistir.

Bu dokimani okunabilir bir durumda bulundurun. Sistem ve isletme sorumlularin ve
kendi sorumluluklari altinda Griin Gzerinde ¢alisan kigilerin dokiimantasyonu tamamen
okuduklarindan ve anladiklarindan emin olun. Agikliga kavugsmasi gereken durumlar
veya bilgi gereksinimi varsa, SEW-EURODRIVE'a danisiimahdir.

1.2 Uyari talimatlarinin yapisi

1.21 Sinyal so6zciiklerin anlamlari

Uyar talimatlarinin sinyal sézciiklerinin siniflandirmasi ve anlamlari asagidaki tabloda
verilmigtir.

Sinyal sézciik Anlami Uyulmadiginda
A TEHLIKE Dogrudan bir tehlike Oliim veya agir yaralanmalar
A UYARI Olasi tehlikeli durum Olum veya agir yaralanmalar
A DIKKAT Olasi tehlikeli durum Hafif yaralanmalar
DIKKAT Olasi malzeme hasarlar Uriiniin veya ortaminin zarar gérme-
si
BILGI Faydali bir bilgi veya ipucu: Uriin kul-
lanimini kolaylastirir.

1.2.2 Boélliimlere goére verilen uyari talimatlarinin yapilar

Bdlimlere gbre verilen uyari talimatlari sadece 6zel bir islem icin degil, belirli bir tema
icerisindeki birden fazla islem icin gegerlidir. Kullanilan tehlike simgeleri genel tehlike-
lere ya da belirli bir tehlikeye isaret etmektedir.

Burada bolimlere gore verilen bir uyari talimatinin yapisi gériilmektedir:
SINYAL SOzcUK!
Tehlike turt ve kaynagi.

Uyulmadiginda:
» Tehlike dnleme énlemi(leri).

isletme Kilavuzu — MOVIDRIVE® system =



1 Genel uyarilar

Sayisal degerlerde ondalik isareti

Tehlike sembollerinin anlami

Uyari talimatlarinda bulunan tehlike sembollerinin anlamlari:

Tehlike sembolii Anlami

Genel tehlike yeri

Tehlikeli elektrik soku uyarisi

Sicak ylizeylere karsi uyari

Havada asil ylke karsi uyari

>PB P>

Otomatik ilk hareket uyarisi

1.2.3 Dahil edilmis uyar talimatlarinin yapilari

Dahil edilmis uyari talimatlari tehlikeli islem adiminin dogrudan 6niine entegre edilmis-
tir.

Burada dahil edilmis uyari talimatlarinin yapisi gérilmektedir:

A SINYAL sOZCUK! Tehlike tiirii ve kaynagi. Uyulmadiginda: Tehlike dnleme onle-
mi(leri).

1.3 Sayisal degerlerde ondalik isareti

Bu dokiimantasyon, ondalik isareti olarak noktayi kullanmaktadir.
Ornek: 30.5 kg

1.4 Garanti kosullan

Bu dokiimandaki bilgilere dikkat edin. Bu, sorunsuz kullanim ve olasi muhtemel garan-
ti haklarinin kaybolmamasi igin sarttir. Uriin (izerinde ¢alismadan énce dokiimantas-
yonu okuyun!
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1.5

1.6

1.7

1.71

1.8

Genel uyarilar 1

Dokidmanin igerigi

Dokiimanin igerigi

Bu dokiman, emniyetli uygulamalarda kullaniimasinda, emniyet teknigi ile ilgili ekleri
ve kosullari icerir.

Diger gecerli dokiimantasyon

Diger tim komponentler i¢in bunlara ait dokimanlar gecerlidir.

Uriin adlarn ve ticari markalar

Bu dokiimanda kullanilan markalar ve Grtn adlari ilgili firmalarin ticari markalari veya
kayith ticari markalaridir.

Beckhoff Automation GmbH markasi

EtherCAT® tescilli bir marka ve patentli teknoloji olup, Beckhoff Automation GmbH, Al-
manya tarafindan lisansi alinmigtir.

m—
EtherCAT.

Telif hakki bildirimi

© 2019 SEW-EURODRIVE. Tum haklari saklidir. Her tiirli — 6zet olarak dahi — gogal-
tilmasi, dizenlenmesi, dagitiimasi ve diger dederlendirme yasaklanmigtir.
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1 Genel uyarilar

Cihazlarin kullanilabilirligi

1.9 Cihazlarin kullanilabilirligi

Bu dokimantasyonda, baskiya girdigi tarihte hentiz mevcut olmayan cihazlar da gés-
terilir.

Asagidaki tabloda mevcut olan uygulama inverterlerini bulabilirsiniz. Mevcut frekans
ceviricinin igletilmesi igin gereken fren direngleri, sok bobinleri ve filtreler gibi aksesu-
arlar mevcuttur.

Tip tanimi
MDX9_A-0020-5E3-4-S00/E00
MDX9_A-0025-5E3-4-S00/E00
MDX9_A-0032-5E3-4-S00/E00
MDX9_A-0040-5E3-4-S00/E00
MDX9_A-0055-5E3-4-S00/E00
MDX9_A-0070-5E3-4-S00/E00
MDX9_A-0095-5E3-4-S00/E00
MDX9_A-0125-5E3-4-S00/E00
MDX9_A-0160-5E3-4-S00/E00
MDX9_A-0240-503-4-S00/E00
MDX9_A-0320-503-4-S00/E00
MDX9_A-0460-503-4-S00/E00
MDX9_A-0620-503-4-S00/E00
MDX9_A-0750-503-4-S00/E00
MDX91A-0910-503-4-S00/E00
MDX91A-1130-503-4-S00/E00
MDX91A-1490-503-4-S00/E00

MDX9_A-0070-2E3-4-S00/EQ0
MDX9_A-0093-2E3-4-S00/E00
MDX9_A-0140-2E3-4-S00/E00
MDX9_A-0213-203-4-S00/E00
MDX9_A-0290-203-4-S00/E00
MDX9_A-0420-203-4-S00/E00
MDX9_A-0570-203-4-S00/E00
MDX91A-0840-203-4-S00/E00
MDX91A-1080-203-4-S00/E00

12  isletme Kilavuzu - MOVIDRIVE® system
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Emniyet uyarilari
On Bilgiler

2 Emniyet uyarilari
2.1 On Bilgiler

Asagida belirtilen temel guvenlik talimatlari yaralanma veya maddi zararlari énleme
amacini tasir ve dncelikli olarak burada belgelenmis trlnlerin kullanimi ile alakahdir.
Eger ilave bilesenler kullanirsaniz, bunlarin uyari ve givenlik talimatlarini da dikkate
alin.

2.2 isletmeci yiikiimliiliikleri

isletmeci olarak temel emniyet uyarilarina uyuldugundan emin olun. Sistem ve isletme
sorumlularin ve kendi sorumluluklari altinda drtn Uzerinde ¢alisan kisilerin dokiiman-
tasyonu tamamen okuduklarindan ve anladiklarindan emin olun.

isletmeci olarak agagida belirtilen galigmalarin nitelikli teknik personel tarafindan ger-
ceklestirilmesini saglayin.

* Yerlesim ve Montaj
*  Kurulum ve Baglant
* Devreye alma

+ Bakim ve onarm

* Devre disl birakma
+  Sokme

Uriin Gzerinde calisan kisilerin asagidaki kurallara, yénetmeliklere, evraklara ve tali-
matlara uymalarini saglayin:

* Guvenlik ve kaza dnleme ile ilgili ulusal ve boélgesel yonetmelikler
+  Urlin Gzerinde uyari ve giivenlik levhalar

+ llgili diger tim proje dokiimanlari, kurulum ve devreye alma kilavuzlari ve devre
semalari

» Hasarl drGnleri monte etmeyin, kurmayin veye isletime almayin
+ Tum sisteme 6zgu direktifler ve ydnetmelikler

Uriiniin monte edildigi sistemlerin ilave denetim ve glivenlik ekipmanlariyla donatiimis
olmalarini saglayin. Burada gegerli glivenlik yonetmelikleri ve teknik is geregleri ve ka-
za Onleme kurallarina iligkin yasalari dikkate alin.

2.3 Hedef grup

Mekanik ¢alisma-
lar igin teknik per-
sonel

Tdm mekanik galismalar sadece egitim gérmuUs bir teknik personel tarafindan yapilabi-
lir. Bu dokiimantasyona gore teknisyenler, Grindn yapisini, mekanik montajini, ariza
giderilmesi ve onarimini bilen ve agsagidaki konularda yeterlilik belgelerine sahip kisi-
lerdir:

* Mekanik alandaki kalifikasyon ulusal gegerli ydnetmeliklere goredir
* Bu dokimantasyon hakkinda bilgi

isletme Kilavuzu — MOVIDRIVE® system
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Emniyet uyarilan
Amacina uygun kullanim

Elektroteknik ¢alis-
malar igin teknik
personel

Ek kalifikasyon

Egitimli personel

Tum elektroteknik calismalar sadece egitim gérmds bir elektrik ustasi tarafindan yapi-
labilir. Bu dokiimana gore, elektrik ustalari Gruntn elektrik baglantisini, devreye alma-
yl1, ariza giderilmesini ve koruyucu bakimini bilen ve agsagidaki konularda yeterlilik bel-
gelerine sahip kigilerdir:

» Elektroteknik alandaki kalifikasyon ulusal gecerli ydonetmeliklere goredir
» Bu dokimantasyon hakkinda bilgi

Bu kisiler bunun haricinde gecerli emniyet talimatlari ve yasalar ve bu dokimantas-
yonda belirtilen diger standartlar, direktifler ve yasalar hakkinda bilgi sahibi olmalidir.
Bu kigiler isletme tarafindan cihazlari, sistemleri ve akim devrelerini glvenlik teknigi
standartlarina uygun olarak devreye alma, programlama, parametre ayarlama, tanim-
lama ve topraklama calismalari icin acikca yetkilendirilmis olmaldir.

Diger alanlardaki tim isler nakliye, depolama, isletime alma ve bertaraf etme ¢alisma-
lari sadece yeterince egitimli personel tarafindan yapilmalidir. Bu egitimler kisilerin ge-
rekli gcalismalari ve suregleri glivenli ve usuliine uygun bir sekilde yapmalarini sagla-
maldir.

24 Amacina uygun kullanim

Uriin, elektrikli sistemlerde veya makinelerde elektrik panosuna montaj igin uygundur.

Elektrik sistemlerine veya makinelere monte ederken, makine yerel yasalara ve yonet-
meliklere uydugu tespit edilene kadar, Urinu igletime almak yasaktir. Avrupa bdlgesi
icin 6rnegin makine direktifi 2006/42/AT ve EMU direktifi 2014/30/AB gegerlidir. Bura-
da EN 60204-1 (Makinelerin givenligi — Makinelerin elektrik donanimi) direktifini dik-
kate alin. Uriin algak gerilim direktifi 2014/35/AB gereksinimlerini karsilar.

Uriin igin uygunluk beyaninda belirtilen standartlar uygulanir.

Bu sistemler mobil veya sabit kullanim igin tasarlanmis olabilir.
Uriin sanayi ve ticari sistemlerde asagidaki motorlar calistirabilir:
» Sincap kafes rotorlu li¢ fazli asenkron motorlar

+ Daimi alan trifaze akim senkron motoru

Teknik veriler ve baglanti kogullari ile ilgili bilgiler tip levhasinda ve dokimantasyonun
"Teknik veriler" boliminde mevcuttur. Belirtiimis olan verilere ve kosullara mutlaka
uyun.

Egder arind amacin uygun kullanmazsaniz veya hatal kullanirsaniz ciddi yaralanma
ve maddi hasar tehlikesi mevcuttur.

241 Kaldirma diizeni uygulamalari

Asagi disen kaldirma diizeni nedeniyle olusabilecek 6lim tehlikesini 6nlemek igin Url-
nu kaldirma diizeni uygulamalarinda kullanirken asagidaki maddelere dikkat edin:

* Mekanik koruyucu ekipmanlar kullanmalisiniz.

ELSM® kontrol yonteminde uygulamalar

invertér ELSM® kontrol yénteminde isletilirse kaldirma diizeni uygulamasinin kullanil-
masina izin verilmez. Bu kontrol ydnteminde sadece yatay sevk tekniginin uygulanma-
sina izin verilir.

14 isletme Kilavuzu - MOVIDRIVE® system
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2.5

2.6

Emniyet uyarilari 2

islevsel giivenlik

islevsel giivenlik

Tasima

Bu dokumantasyon agik¢a izin vermedigi slrece, Urun gegerli glvenlik sistemleri ol-
madan guvenlik fonksiyonu algilayamaz.

Teslimati teslim aldiktan sonra derhal hasarlara kargi kontrol eding. Nakliye hasarlar
derhal nakliye sirketine bildirilmelidir. Eger Griin hasarliysa montaj, kurulum ve isletime
alma gerceklestirilemez.

Tasinirken asagidaki uyarilara dikkat edilmelidir:
+  Uriiniin mekanik darbelere maruz kalmamasina dikkat edin.
Gerektiginde uygun ve yeterli boyutta olan tasima gereci kullanin.

Dokiimantasyonun "Teknik bilgiler" bélimiindeki iklimsel kosullarla ilgili talimatlari dik-
kate alin.

isletme Kilavuzu — MOVIDRIVE® system | 5



2 Emniyet uyarilan

Yerlestirme/Montaj

2.7 Yerlestirme/Montaj
Uriintin kurulumu ve sogutulmasinin bu dokiimantasyonun yénetmeliklerine uygun ya-
pilmasini saglayin.

Urint glgl, mekanik ylklerden koruyun. Ozellikle nakliye sirasinda ve taginirken mo-
duller deforme olmamali veya yalitim mesafeleri degistiriimemelidir. Elektrikli kompo-
nentler mekanik olarak hasar gérmemeli veya tahrip edilmemelidir.

"Mekanik montaj" bolimiindeki uyarilari dikkate aliniz.

2.71 Kullanim kisitlamalari

Kullaniimasi 6zellikle 6ngdérulmedidi takdirde, asagdidaki ortamlarda kullaniimasi ya-
saktir:

+ Patlama tehlikesi olan ortamlardaki kullanim
« Zararh yag, asit, gaz, buhar, toz ve i1sin igceren ortamlardaki kullanim

+ EN 61800-5-1 gereksinimlerini asan ve izin verilmeyen asiri yiksek mekanik titre-
sim ve darbe yuklerin mevcut oldugu ortamlardaki kullanim

» Deniz seviyesinden 3800 m yukseklikteki kullanim

Uriin asagidaki gerceve kosullari kapsaminda deniz seviyesinden 1000 m ile 3800 m
arasi yukseklikte kullanilabilir:

* Azaltilmis surekli nominal akimi dikkate alarak, dokimantasyonun "Teknik veriler"
bolimu.

* Aciklik ve kayip mesafeleri deniz seviyesinden 2000 m yukseklikten itibaren EN
60664 uyarinca sadece asiri gerilim kategorisi Il igin yeterlidir. Eger EN 60664
uyarinca asiri gerilim kategorisi Il gerekliyse, ilave harici bir asiri gerilim korumasi
ile sebekesel asiri gerilimleri kategori llI'den kategori II'ye azaltmalisiniz.

+ Eger guvenli bir elektriksel ayirma gerekliyse, bunu deniz seviyesinden 2000 m
yukseklikten itibaren Grinidn diginda gercgeklestirin (gUvenli elektriksel ayirim
EN 61800-5-1 veya EN 60204-1 uyarinca).

16  isletme Kilavuzu - MOVIDRIVE® system
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2.8

2.81

2.8.2

2.8.3

29

Emniyet uyarilari 2
Elektrik tesisati

Elektrik tesisati

Elektrik kurulumundan sonra tim gerekli kapaklarin dogru monte edildiginden emin
olun.

Koruma oénlemleri ve koruyucu donanimlar gegerli talimatlara uygun olmalidir (6rn.
EN 60204-1 veya EN 61800-5-1).

Gerekli giivenlik tedbiri

Cihazin usuliine uygun sekilde koruyucu topraklama ile bagli oldugundan emin olun.

Sabit kullanim

Uriin igin gerekli givenlik tedbiri:

Enerji aktarim tiirti Koruma onlemi

Dogrudan sebekeden besleme + Koruyucu topraklama

Jenerator igletimi

Tesisin/makinenin kinetik enerjisi tahrik tnitesinin jeneratér olarak calismasina sebep
olur. Baglanti kutusunu agmadan énce, ¢ikis milini ddnmeye karsi emniyete alin.

Guvenli ayirma

Uriin giig ve elektronik baglantilarin arasindaki giivenli ayirim igin EN 61800-5-1 uya-
rinca tum gereksinimleri karsilamaktadir. Emniyetli olarak ayrilimasini saglamak igin,
bagli olan tim akim devreleri de emniyetli ayirma i¢in sartlari yerine getirmelidir.
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2 Emniyet uyarilan

Devreye almalisletme

210 Devreye almaligletme

Dokiimantasyonda Devreye alma ve isletme bolimlerinde bulunan uyari bilgilerini dik-
kate alin.

Besleme gerilimini baglamadan 6nce baglanti kutularinin kapali ve vidali olduklarin-
dan emin olun.

isletim esnasinda Uriinlerin koruma siniflarina bagh olarak uriinler gerilim ileten, kes-
kin veya hareketli veya dénen pargalara veya sicak ylzeylere sahip olabilirler.

Acik konumda tim gug¢ baglantilarinda ve bunlara bagh kablolarda ve klemenslerde
gerilim meydana gelir. Urlin kapali oldugunda ve motor durdugunda da ayni durum
s6z konusudur.

Ark nedeniyle yanma tehlikesi: Isletim esnasinda gii¢ baglantilarini ayirmayin. isletim
esnasinda gug baglantilarini sbkmeyin.

UrinG giic kaynagindan ayirdiginizda, olasi yUkli kapasitér nedeniyle gerilim ileten
Urln pargalarina veya gug¢ baglantilarina dokunmayin. Asagidaki minimum kapatma
suresine uyun:

10 dakika.
Bunun igin Urln Gzerindeki talimatlari da dikkate alin.

Calisma LED'i veya diger gosterge elemanlarinin sonmesi, triinin sebekeden ayrildi-
gini ve enerjisiz oldugunu goéstermez.

Mekanik bloklama veya Uriin dahilindeki koruma fonksiyonlari motorun durmasina ne-
den olabilir. Ariza nedeninin giderilmesi veya reset edilmesi ile motorun otomatik ola-
rak tekrar galismasina neden olunabilir. Eger bunlar tahrik edilen makine igin emniyet
sebeplerinden dolayi yasaksa, Urliini 6nce sebekeden ayirin ve sonra ariza giderme
islemine baslayin.

Yanma tehlikesi: Uriiniin ylzey sicaklidi isletim esnasinda 60 °C sicakliga ulasabilir.
Uriine isletim esnasinda dokunmayin. Dokunmadan énce Griinin yeterli élglide sogu-
masini bekleyin.

2.10.1  Enerji depolarn

Enerji deposu bagh Urunler sebekeden ayrildiktan sonra mutlaka gerilimsiz durumda
degildir. Normal durumda enerji deposunda, bagl motorlarin igletiimesinin sinirli bir
sure icin devam edebilecedi kadar enerji bulunmaktadir. Asgari bir kapatma suresi de
yeterli degildir.

Dokimantasyondaki "Servis" > "Devre disi birakma" béliminde anlatilan sekilde bir
devre disi birakma igslemi uygulayin.
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Cihazin yapisi
Baglanti sekilleri

3 Cihazin yapisi
3.1 Baglant: sekilleri

MOVIDRIVE® system uygulama frekans gevirici agagidaki yapi versiyonlarinda kulla-

nilabilir:
+  MOVI-C® CONTROLLER power/power eco ile bagdlantili uygulama frekans gevirici
olarak

+  MOVI-C® CONTROLLER advanced ile baglantili uygulama frekans gevirici olarak
+  MOVI-C® CONTROLLER standard ile baglantili uygulama frekans gevirici olarak

311 MOVI-C® CONTROLLER power/power eco'lu uygulama frekans gevirici
MOVIDRIVE® system
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[1] Sebeke gerilimi [3] MOVI-C® CONTROLLER
[2] Endustriyel iletisim [4] MOVIDRIVE® system
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Cihazin yapisi
Baglanti sekilleri

MOVIDRIVE® modular ve MOVIDRIVE® system
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Cihazin yapisi
Baglanti sekilleri

3.1.2 MOVI-C® CONTROLLER advanced ile uygulama frekans gevirici

MOVIDRIVE® system
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Sebeke gerilimi 3 x AC 380 — 500 V

Endustriyel iletisim

MOVI-C® CONTROLLER advanced

MOVIDRIVE® system
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Cihazin yapisi
Baglanti sekilleri

MOVIDRIVE® modular ve MOVIDRIVE® system
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Sebeke gerilimi 3 x AC 380 — 500 V
Endustriyel iletisim
MOVI-C® CONTROLLER advanced
MOVIDRIVE® modular gii¢ kaynagi moduli MDP..
MOVIDRIVE® modular tek aks moduilti MDA..
MOVIDRIVE® modular ¢ift aks moduli MDD..
MOVIDRIVE® system
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Cihazin yapisi
Baglanti sekilleri

313 MOVI-C® CONTROLLER standard ile uygulama frekans gevirici

MOVIDRIVE® system
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Sebeke gerilimi 3 x AC 380 — 500 V

Endustriyel iletisim

MOVI-C® CONTROLLER standard

MOVIDRIVE® system
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Cihazin yapisi
Baglanti sekilleri

MOVIDRIVE® modular ve MOVIDRIVE® system
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Sebeke gerilimi 3 x AC 380 — 500 V

Endustriyel iletisim

MOVI-C® CONTROLLER standard

MOVIDRIVE® modular gii¢ kaynagdi modulii MDP..
MOVIDRIVE® modular tek aks modiili MDA..
MOVIDRIVE® modular ¢ift aks modili MDD..
MOVIDRIVE® system
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Cihazin yapisi
MOVIDRIVE® sistem etiketleri

3.2 MOVIDRIVE® sistem tip plakasi
3.21 Sistem tip plakasi

MDX90A-0032-5E3-4-S00/CES11A/CIO21A
01.1234567890.0001.15

16 11 12 13 14 15 16 17 18 (Control Unit)

01 01 01 01 01 01 01 01 01 1]

Ew Type: MDX90A-0032-5E3-4-S00/CES11A/CIO21A

01.1234567890.0001.15 m

Egsgrbgly! Steuerkopf / Control Unit

Made in Germany /fype: A ide -’}‘fu'r ok

MOVIDRIVE system 1e 11 12 13 14 15 16 17 18

Umrichter 01 o1 01 61 61 01 01 01 01 IP 20 c € [H[

Inverter / & ey
&

I
21

18014413567942667

[11 Cihaz durumu

[2] Seri numarasi

3.2.2 Kapasite degerleri tip plakasi

PU-TYPE: MDX91A-0032-5E3-4-XXX
Eingang / Input Ausgang / Output
EURODRIVE U= AC 3x380..500V u= 3x0V...Uinput
D-76646 Bruchsal 1= AC29A 1= AC3.2A
Made in Germany f= 50...60Hz Imax= ACG6.4A
f= 0...599Hz
MOVIDRIVE system P(ASM) = 1.1kW / 1.5HP c us
i hr Shats i A1 15 14 48 15 4 18 Ml fo0t Loy
IND.CONT.EQ.
Ferformance; dath @1 01 61 01 01 61 01 01 01 2D06

(]
23907979019

[11 Cihaz durumu
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Cihazin yapisi

MOVIDRIVE® sistem tip kodu

3.3 MOVIDRIVE® sistem tip kodu

Ornek: MDX90A-0125-5E3-X-S00

Uriin yelpazesi MD | MOVIDRIVE®
Cihaz tipi X |+ X=tek aks frekans geviricisi
Seri 90 |+ 90=DC 24V anahtarlamal gii¢ kaynag yok
* 91 =DC 24 V anahtarlamali gli¢ kaynagi ile
Versiyon A |+ A =cihaz serisinin versiyon durumu
Kapasite sinifi 0125 |+ 0125 = Anma ¢ikig akimi —6rn. 0125 =125 A
Besleme gerilimi 5 « 2=AC200-240V
+ 5=AC380-500V
Gu¢ bélimiu EMU var- E * 0 = Entegre girisim bastirma
yasyonu « E = EMU filtre sinir deger kategorisi C2, EN 61800-3 geregince
Baglanti tard 3 « 3 =3 fazbaglant tarl
Calisma sekli X ||+ 4 =4-bolgeliisletme
+ X = Onemli degil
Cihaz varyasyonu S |+ 0-=ilgili degil
+ S =MOVIDRIVE® system: MOVI-C® CONTROLLER (zerinden kontrol
« T =MOVIDRIVE® technology: Fieldbus lizerinden kontrol
» E = CiA402 cihaz profilli frekans gevirici
Tipler 00 |- 00 = Standart tip
Opsiyonlar » /L = Boyali devre kartl tipler

Asagida verilen liste 6rnek niteligindedir:

+ /CES11A = Coklu enkoder karti

+ /CID21A, /CIO21A = Girig/cikis kartlari

+ /CS..A = emniyet kartt MOVISAFE® CS..A

26  isletme Kilavuzu - MOVIDRIVE® system
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3.4

3.41

Uygulama frekans geviricinin cihaz yapisi
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A: Ustten goriiniis
X1: Sebeke baglantisi
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B: Onden gériiniis

Uygulama frekans geviricinin cihaz yapisi
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2x PE baglantisi mahfazasi

EtherCAT®-ID anahtari

X31: SEW-EURODRIVE musgteri [19]

servisi arabirimi

Durum LED'leri EtherCAT®/
SBusVs "RUN", "ERROR"

7 pargal gosterge

S3: Modill yolu ¢alisma sekli

anahtari

X20: Dijital girigler
X21: Dijital ¢ikiglar

Ekran saci

2x PE baglantisi mahfazasi

Kart yuvasi

Cihazin yapisi
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C: Alttan goriiniis
X15: Motor enkoderi bag-
lantisi
X10: Motor fren kontrolii ve
sicaklik izleme sistemi
X2: Motor ve fren direnci
baglantisi
X16: Dijital motor entegras-
yonu igin baglant
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Cihazin yapisi
Uygulama frekans geviricinin cihaz yapisi

3.4.2 MDX9_A-0055 — 0095-5_3-.. , MDX9_A-0070 — 0093-2_3-..
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A: Ustten goriiniis B: Onden goériiniis C: Alttan goriiniis
[11 X1: Sebeke baglantisi [6] 2x PE baglantisi mahfazasi [17] X15: Motor enkoderi bag-
lantisi
[2] X5:24V besleme gerilimi [7] EtherCAT®-ID anahtari [18] X10: Motor fren kontrolii ve
sicaklik denetimi
[3] X30 OUT: Sistem yolu [8] X31: SEW-EURODRIVE musteri [19] X2: Motor ve fren direnci
servisi arabirimi baglantisi
[4] X30 IN: Sistem yolu [9] Durum LED'leri EtherCAT®/ [20] X16: Dijital motor enteg-

SBus™VS "RUN", "ERROR"
[5] X6: Glvenli kapatma igin bag- [10] 7 parcali gosterge
lanti (STO)

[11] S3: Modiil yolu ¢alisma sekli
anahtari

[12] X20: Dijital girigler

[13] X21: Dijital ¢ikiglar

[14] Ekran saci

[15] 2x PE baglantisi mahfazasi

[16] Kart yuvasi
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Cihazin yapisi 3

Uygulama frekans geviricinin cihaz yapisi

3.4.3 MDX9_A-0125 - 0160-5_3-.. , MDX9_A-0140-2_3-..
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A: Ustten goriiniis B: Onden gériiniis C: Alttan goriiniis
[11 X1: Sebeke baglantisi [6] 2x PE baglantisi mahfazasi [17] X15: Motor enkoderi bag-
lantisi
[2] X5:24V besleme gerilimi [7] EtherCAT®-ID anahtari [18] X10: Motor fren kontroli ve
sicaklik denetimi
[3] X30 OUT: Sistem yolu [8] X31: SEW-EURODRIVE musteri [19] X2: Motor ve fren direnci
servisi arabirimi baglantisi
[4] X30 IN: Sistem yolu [9] Durum LED'leri EtherCAT®/ [20] X16: Dijital motor enteg-

SBus™VS "RUN", "ERROR"
[5] X6: Glvenli kapatma icin bag- [10] 7 pargali gosterge
lanti (STO)

[11] S3: Modill yolu ¢alisma sekii
anahtari

[12] X20: Dijital girigler

[13] X21: Dijital ¢ikiglar

[14] Ekran saci

[15] 2x PE baglantisi mahfazasi

[16] Kart yuvasi

rasyonu igin baglanti
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3()  istetme Kilavuzu — MOVIDRIVE® system

Cihazin yapisi

Uygulama frekans geviricinin cihaz yapisi
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A: Ustten goriiniis
[1] X1: Sebeke baglantisi

[2] X5: 24 V besleme gerilimi
[3] X30 OUT: Sistem yolu
[4] X30 IN: Sistem yolu

[5] X6: Guvenli kapatma icin bag-
lanti (STO)

MDX9_A-0240 — 0320-5_3-.. , MDX9_A-0210 — 0290-2_3-..
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B: Onden gériiniis
[6] 2x PE baglantisi mahfazasi

[7] EtherCAT®-ID anahtari

[8] X31: SEW-EURODRIVE misteri
servisi arabirimi

[9] Durum LED'leri EtherCAT®/
SBus™!S "RUN", "ERROR"

[10] 7 parcah gdsterge

[11] S3: Modiil yolu ¢alisma sekli
anahtari

[12] X20: Dijital girisler

[13] X21: Dijital ¢ikiglar

[14] Ekran saci

[15] 2% PE baglantisi mahfazasi

[16] Kart yuvasi
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C: Alttan goriiniis
lantisi
ve sicaklik denetimi
baglantisi

rasyonu i¢in baglanti

[17] X15: Motor enkoderi bag-
[18] X10: Motor fren kontrolu
[19] X2: Motor ve fren direnci

[20] X16: Dijital motor enteg-
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A: Ustten goriiniis
[11 X1: Sebeke baglantisi

[21 X5:24V besleme gerilimi

[3] X30 OUT: Sistem yolu

[4] X30 IN: Sistem yolu

[5] X6: Glvenli kapatma icin bag-

lant (STO)

Cihazin yapisi
Uygulama frekans geviricinin cihaz yapisi

MDX9_A-0460 — 0750-5_3-.. , MDX9_A-0420 — 0570-2_3-..
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B: Onden goriiniis C: Alttan goriiniis
[6] 2x PE baglantisi mahfazasi [18] X15: Motor enkoderi bag-
lantisi
[71 EtherCAT®-ID anahtari [19] X10: Motor fren kontrolG
ve sicaklik denetimi
[8] X31: SEW-EURODRIVE musteri [20] X16: Dijital motor enteg-
servisi arabirimi rasyonu i¢in baglanti
[9] Durum LED'leri EtherCAT®/
SBus™'S "RUN", "ERROR"
[10] 7 pargali gosterge
[11] S3: Modil yolu galisma sekli
anahtari
[12] X20: Dijital girigler
[13] X21: Dijital ¢ikislar
[14] Ekran saci
[15] X2: Motor baglantisi
[16] Kart yuvasi
[17] X2: Fren direnci baglantisi
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3 Cihazin yapisi

Uygulama frekans geviricinin cihaz yapisi

3.4.6 MDX91A-0910 — 1490-5_3-.. , MDX91A-0840 — 1080-2_3-..
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A: Ustten goriiniis B: Onden goriiniis C: Alttan goriiniis
[11 X5: 24 V besleme gerilimi [6] 2x PE baglantisi mahfazasi [18] X15: Motor enkoderi bag-
lantisi
[2] X1: Sebeke baglantisi [7] EtherCAT®-ID anahtari [19] X10: Motor fren kontrol(
ve sicaklik denetimi
[3] X30 OUT: Sistem yolu [8] X31: SEW-EURODRIVE musteri [20] X16: Dijital motor enteg-
servisi arabirimi rasyonu igin baglanti
[4] X30 IN: Sistem yolu [9] Durum LED'leri EtherCAT®/

SBus™!S "RUN", "ERROR"
[5] X6: Glvenli kapatma icin bag- [10] 7 pargali gosterge
lanti (STO)

[11] S3: Modul yolu galisma sekli
anahtari

[12] X20: Dijital girigler

[13] X21: Dijital ¢ikiglar

[14] Ekran saci

[15] X2: Motor baglantisi

[16] Kart yuvasi

[17] X2: Fren direnci baglantisi
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Cihazin yapisi 3

Kart yuvalari

3.5 Kart yuvalari

Uygulama frekans geviricisine 2 kart takilabilir. Asagida kart bélmelerinin yerlesimi ve
kartlarin kombinasyon segenekleri gésterilmektedir.

Tip tanimi Aciklama Yuva
CES11A Coklu enkoder karti [2]
CS.A Guvenlik kartt MOVISAFE® [2]
CID21A, CIO21A Girig/cikis kartlari [3]

[

M1—

(3]

[11  Anacihazin baglanti flansi
[21  Guvenlik karti/goklu enkoder karti yuvasi
[3] Girig/cikis kartlari yuvasi

isletme Kilavuzu — MOVIDRIVE® system 33



Kurulum
izin verilen sikma momentleri

4 Kurulum

MOVIDRIVE® system uygulama frekans geviricilerin koruma siniflarina gére sadece
elektrik panosuna montaj i¢in 6ngdérulmastur.

41 Izin verilen sikma momentleri

MDX9 A-...-5 3- 0020 - 0055 — 0125—- | 0240- | 0460—- | 0910- | 1770—- | 2500— | 3800 -
= TT=T 0040 0095 0160 0320 0750 1490 2200 3000 47009
- 0070 - 0140 0213 - | 0420- | 0840 — - - -

LIRS 0093 0200 | 0570 | 0950

Vidalamali baglanti m cinsinden sikma momentleri

Sebeke baglantisi X1 0.5-0.8 17-18|85-95| 18-22

Motor ve fren direnci stan- | 05-0.8 17-18|85-95/ 1822

dart baglantisi

TN/IT sistemi igin kontak ci- EMC 1-12

vatasi

PE baglantilari

-M4 1-1.2

- M6 3-4

Kartlarin sabitlenmesi 06-0.8

Zorunlu sikma momentlerine uyulmamasi.

Uygulama frekans geviricideki olasi hasarlar.

» Zorunlu sikma momentlerine uyun. Aksi halde uygulama frekans ceviricide ariza-

lara yol agacak izin verilmeyen isinmalar olabilir.

* Cok yiksek sikma momenti hastaliklara neden olabilir.

34  isletme Kilavuzu — MOVIDRIVE® system
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4.2

Kurulum
Cihazlarin taginmasindaki 6zellikler

Cihazlarin taginmasindaki o6zellikler

Frekans ceviricileri hasar gérmeden kaldirip tagiyabilmek i¢in, asagida bulunan cihaz-
larda arka panel ellerle guvenli sekilde kavranabilecek tarzda dizayn edilmistir.

+  MDX9_A-0460 — 1490-5_3-..
+ MDX9_A-0420 — 1080-2_3-..

21435628299

DIKKAT

Frekans ceviricinin yanls kaldiriimasi ve taginmasi.
Frekans geviricide hasar olusur.

* Frekans geviricinin kaldirma ve tasima sirasinda cihazin arka panelinde éngorul-
muUs olan kavrama secgeneklerinin yerine plastik parcalardan veya kapaklardan
tutulmasi halinde frekans geviricide hasarlara yol agilir.

Asagidaki cihazlar, agirlik kuvvetinden dolayi bir tagsima halkasiyla nakledilmelidir:
+ MDX91A-0910 — 1490-5_3-..

+ MDX91A-0840 — 1080-2_3-..

Tasima halkasi mahfazanin dstinde asilir, bkz. asagidaki sekil.

24550948491
Tasima halkasi uygun baglama araglariyla kaldirma diizeneklerine sabitlenebilir.

isletme Kilavuzu — MOVIDRIVE® system 35



Kurulum
Mekanik kurulum

4.3 Mekanik kurulum

A DIKKAT

Kisilerin veya nesnelerin agir zarar gérme tehlikesi.
Arizali veya hasarl Grinleri kurmayin.

* Her montajdan énce urlnleri digtan hasarlar bakimindan kontrol edin ve hasarl
ardnleri degistirin.

DIKKAT

Kétu iletken montaj yluzeyi nedeniyle maddi hasar tehlikesi.
Uygulama frekans geviricilerin hasarlari.

» Elektrik panosundaki montaj plakasi, uygulama frekans ceviricinin montaj yiizeyi
icin genis alanli iletken olmalidir (saf metal, iyi iletken). Sadece genis alanli ilet-
ken montaj plakasi bir uygulama frekans ¢eviricinin EMU uyumlu montajina ula-

SIr.

36  isletme Kilavuzu — MOVIDRIVE® system
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Kurulum
Mekanik kurulum

431 Delik semalari

28488032/TR — 02/2019

Frekans cevirici Cihaz zemin plakasinin dlg¢iileri, mm olarak
A B C D E F
MDX9_A-0020 — 0040-5_3-.. 95 50 350 325 12 6 18
MDX9_A-0055 — 0095-5_3-..
- - 105 50 350 325 12 6 18
MDX9_A-0070 — 0093-2_3-..
MDX9_A-0125 - 0160-5_3-..
105 80 350 325 12 6 18
MDX9_A-0140-2_3-..
MDX9_A-0240 — 0320-5_3-..
135 80 350 325 12 6 18
MDX9_A-0213 — 0290-2_3-..
MDX9_A-0460 — 0750-5_3-..
- B 195 160 471 440 12 6 18
MDX9_A-0420 — 0570-2_3-..
MDX91A-0910 — 1490-5_3-..
B 240 200 544 510 12 6 18
MDX91A-0840 — 1080-2_3-..
A
B
| o
(4 ©
(m)
&)
} |
ﬁ ‘ &
| JiC
F

9007215129195275
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Kurulum
Mekanik kurulum

4.3.2 Minimum mesafeler ve montaj konumu

Uygulama frekans ¢eviricinin elektrik panosuna montajinda sunlar dikkate alinmalidir:

+ Uygulama frekans ¢eviricinin sogutulmasinin engellenmemesini saglamak i¢in uy-
gulama frekans geviricinin Ust ve altindan mahfazadan itibaren en az 100 mm bos-
luk birakin. Kablo veya diger montaj malzemelerinin bu boslukta hava sirkilasyo-
nuna mani olmamasina dikkat edilmelidir.

» Uygulama frekans geviricinin diger cihazlarin sicak tahliye havasinin alaninda bu-
lunmamasina dikkat edin.

» Uygulama frekans ceviricini sadece dik monte edin. Yatik, enine ve bas asagdi
montaj edilmez.

UYARI

Enine kesiti 10 mm?den itibaren olan hatlar igin EN 61800-5-1 uyarinca 6zel bikkme
alanlari gecerlidir. Gerekirse bogluklar bayutulmelidir.

fde
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Kurulum

Kapaklar
4.4 Kapaklar
441 Koruma kapaklan
Uygulama inverteri bir koruma kapagi [1] ile donanimhdir.
Koruma kapagini
clkarma
14299394571

1. Koruma kapaginin [1] alti bir kilit mekanizmasi ile donatiimistir. Kilit mekanizmasi-
ni ¢6zmek icin koruma kapaginin alt ucunu uygulama inverterinden éteye g¢ekin.

2. Koruma kapagini 6ne egin ve koruma kapagini yatagindan yukari ¢ekin.

Koruma kapagini
takma

14578455307

3. Koruma kapagdini [1] Ust yataga takin ve uygulama inverterine dogru kilitlenene ka-
dar cevirin.

4. Montaj calismalarinin ylritilmesinden sonra koruma kapagi [1] daima takilmalidir.

isletme Kilavuzu — MOVIDRIVE® system = 30



4 Kurulum
Kapaklar

4.4.2 Temasa karsi koruma kapaklari

Asagidaki cihazlarda sebeke baglantisi ve motorla fren direncinin baglantisi igin temas

koruma kapaklari ¢ikartilmahdir:

+ MDX9_A-0460 — 1490-5_3-..

+ MDX9_A-0420 — 1080-2_3-..
Sebeke baglantisi

(1]

|
\\/

1. Temasa karg! Ust koruma kapagindaki [2] 2 vidayi [1] ¢ikarin.
2. Temas koruma kapagini [2] ¢ekip alin.

A()  isletme Kilavuzu — MOVIDRIVE® system
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Kurulum
Kapaklar

Motor/fren direnci
baglantisi

21425950603

3. Temas koruma kapaginda [1] plastik klipsi i¢eri bastirin ve temas koruma kapagini
[1] 6ne dogru disari gekin.

4. 2 vidayi [2] ¢ikarin ve temas koruma kapagini [3] 6ne dogru disari ¢ekin.

isletme Kilavuzu — MOVIDRIVE® system | Z}.7]



4 Kurulum
Elektrik panosu montaiji

4.5 Elektrik panosu montaiji

451 Frekans cgevirici ve alt ekran plakasi

Tespit vidalar [1] ve [2], elektrik panosunun montaj plakasindaki hazir vida yuvalarin-
da takilidir, fakat sikilmamistir.

1. Cihazin temel plakasinin uzun delikleriyle uygulama inverterini Ustten tespit vidala-
rina [1] yerlestirin.

15026233355

2. Tespit vidalarinin [2] arka paneldeki st deliklere uyacagi sekilde uygulama inver-
terini geriye itin.

3. Uygulama inverterini indirin.

4. Ekran plakasini [3] yukarda gdsterildigi gibi takin. Bu c¢alisma adimi
MDX9_A-0020 — 0320-5_3-.. ve MDX9_A-0070 — 0290-2_3-.. frekans ceviricileri
icin gecerlidir.

5. Tespit vidalarini [1] ve [2] sikistirin.

A7 isletme Kilavuzu — MOVIDRIVE® system
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4.5.2

Kurulum
Elektrik panosu montaiji

BW120-001 siva alti direngli montaj

MDX90A-0020 — 0040-.. frekans ceviricileri bir fren direnci ile beraber elektrik pano-
sunda monte edilebilir. Fren direnci, frekans ceviricinin arka panelinde oturur ve bdyle-
ce frekans gevirici gibi ayni tespit deligi sablonuna sahiptir.

Montaj sirasinda tespit vidalarinin [1] ve [2] fren diren¢siz montajda oldugundan
20 mm daha uzun olmalari gerektigi dikkate alinmalidir.

[2]

~— [1]

20363406219

1. Fren direncini sekilde gosterildigi gibi elektrik panosunda istenen pozisyonda takin
ve 4 tespit vidasini [1] ve [2] sikistirmadan vidalayin.

2. Uygulama frekans geviricisini cihaz zemin plakasinin uzun delikleri ile Ustten sabit-
leme civatalarini [1] takin.

3. Uygulama frekans geviricisini, sabitleme civatalari [2] cihazin arka duvarindaki Gst
deliklere gecene kadar arkaya bastirin.

Uygulama frekans c¢eviriciyi indirin.

. Ekran plakasini takin, bkz. bolim "Elektrik panosu montaji" (— B 42). Bu ¢alisma
adimi MDX9_A-0020 — 0320-5_3-.. ve MDX9_A-0070 — 0290-2_3-.. frekans geviri-
cileri igin gecerlidir.

6. Tespit vidalarini [1] ve [2] sikigtirin.
Siva alti direnci de bir uygulama frekans geviricisine takilabilir, bkz. asagidaki sekil.

isletme Kilavuzu — MOVIDRIVE® system | 4.3



4 Kurulum
Elektrik panosu montaiji

Alt montaj direncinin delik mesafesinin, uygulama inverterinin delik mesafesinden da-
ha buyuk oldugu dikkate alinmalidir.

20363403787
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453  Ust ekran plakasi

1. Ekran plakasini [2] cihazin arka panelindeki [3] vidada [1] sabitleyebilecediniz se-
kilde takin.

27521510667

454 Alt kontrol linitesi ekran plakasi

1. Ekran plakasini [2] sekilde gosterilen konumda [3] vidada [1] sabitleyebileceginiz
sekilde takin.

27521507083
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4.6 Elektrik tesisati

A TEHLIKE

Uygulama inverteri gli¢c kaynagindan ayrildiktan sonra, cihaz icinde ve klemens
gruplarinda, gu¢ kaynagi kapatildiktan 10 dakika sonra da tehlikeli gerilimler buluna-
bilir.

Elektrik soku nedeniyle can kaybi veya agir yaralanmalar.

Elektrik soku tehlikesini 6nlemek igin:

» Uygulama inverterini gi¢ kaynagindan ayirin ve koruma kapaklarini ¢ikartmadan
Once 10 dakika bekleyin.

A TEHLIKE

Uygulama inverterinde isletim sirasinda > 3.5 mA kadar bir toprak kacagi akimi
meydana gelebilir.

Elektrik soku nedeniyle can kaybi veya agir yaralanmalar.

Elektrik soku tehlikesini 6nlemek EN 61800-5-1 uyarinca asagidakiler dikkate alin-
mahdir:
» Sebeke besleme kablosu < 10 mm?:

— Sebeke besleme enine kesitinde ikinci bir PE kablosunu koruma iletkenine pa-
ralel olarak ayri bir klemens tizerinden doseyin veya 10 mm? kablo kesitli bas-
ka bir bakir koruma iletkeni kullanin.

» Sebeke besleme kablosu 10 mm? — 16 mm?
— Sebeke besleme kablosunun kesiti dederinde bir bakir koruma iletkeni dése-
yin.
+ Sebeke besleme kablosu 16 mm? — 35 mm?
— 16 mm? kesitli bir bakir koruma iletkeni dégeyin.
» Sebeke besleme kablosu > 35 mm?:

— Sebeke besleme kablosunun kesitinin yarisi degerinde bir bakir koruma ilet-

keni doseyin.

+ Ozel durumlarda dogrudan veya dolayli dokunmaya karg! bir topraklama kagagi
devre kesicisi (FI) kullanilirsa, bu anahtar tniversal akim duyarli (RCD Tip B) ol-
mahdir.

UYARI

Guvenli yalitimh olarak montajl.

fde

Bu uygulama frekans ceviricisi, gi¢ ve elektronik baglantilar igin EN 61800-5-1'e uy-
gun guvenli olarak ayirma sartlarini yerine getirmektedir. Giivenli olarak ayirmayi
saglamak igin bagh olan sinyal akimi devreleri SELV (Safety Extra Low Voltage) veya
PELV (Protective Extra Low Voltage) taleplerine uygun olmalidir. Montaj giivenli ayir-
ma taleplerini yerine getirmelidir.
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4.6.1 Genel uyarilar
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Elektrik tesisati

» Elektrik klemens blogu X20’yi cekme gibi uygun énlemlerle motorun yanlislikla ha-
reket etmesini 6nleyiniz. Bu 6nlemlerin disinda, ayrica ek énlemler alinarak maki-
ne ve insanlar igin tehlike olugsmasi dnlenmelidir.

+ Civatalara baglarken, kablo damarlarinin digsariya ¢ikmalarini énlemek icin, sade-

ce kapali kablo pabuglari kullaniimalidir.

4.6.2 izin verilen gerilim sebekeleri

Gerilim sebekelerine yonelik veri

izne yénelik bilgiler

TN ve TT sebekeleri - dogrudan topraklanmig
yildiz noktali gerilim sebekeleri.

Kullanim sinirsiz mimkunddr.

IT sistemi - toprakli yildiz noktasiz gerilim se-
bekeleri.

Belli dnlemler dikkate alinarak kulla-
nilmasina izin verilir. Onlemler igin
bkz. "IT sistemlerinde kullan-

ma" (— B 47).

Topraklanmis dis iletkenli gerilim sebekeleri.

Maksimum 240 V'luk anma sebeke
gerilimine kadar kullanilabilir.

4.6.3 IT sistemlerinde kullanma

IT sisteminin iglerligini saglamak icin asagidaki sekillerde gdsterilen kontak vidasi uy-

gulama inverterinden ¢ikariimalidir.

Uygulama frekans gevirici Kontak civatasinin pozisyonu

MDX9_A-0070 — 0093-2_3-..

MDX9_A-0020 — 0095-5_3-.. Uygulama inverterinin arka panelinde.

' /ﬂ

15144351755
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Uygulama frekans gevirici

Kontak civatasinin pozisyonu

MDX9_A-0125 — 0320-5_3-..

MDX9_A-0140 — 0290-2_3-..

MDX91A-0910 — 1490-5_3-..

MDX91A-0840 — 1080-2_3-..

Uygulama inverterinin sag tarafinda.

9007214280971403

MDX9_A-0460 — 0750-5_3-..

MDX9_A-0420 — 0570-2_3-..

Bir vida Ust tarafta, bir digeri uygulama inverterinin
sag tarafinda.

21425923467

UYARI
EMC sinir degerleri

fde

Yildiz noktasi topraklanmamis gerilim sistemleri (IT sistemleri) icin EMC sinir deger-

leri verilmemistir. Sebeke filtrelerinin etkinligi oldukc¢a sinirlidir.
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4.6.4 Sebeke sigortasi, sigorta tipleri

Tip sinifi Kosul

isletme siniflari gL, gG eri- | Sigorta gerilimi 2 anma sebeke gerilimi
yen sigortalar

B, C, D sinifi kablo koruma |Kablo koruma salterinin anma gerilimi = sebeke anma
salterleri gerilimi

Kablo koruma salterinin anma akimi, uygulama fre-
kans c¢eviricinin anma akiminin %10 tzerinden olmali-
dir

4.6.5 Sebeke baglantisi

Cesitli boyutlarin sebeke baglantisi igin klemenslerin kontaklarini "Klemens kontaklar!"
béliminde bulabilirsiniz.

Uygulama frekans geviricisi igin 10 saniyelik minimum kapanma suresine uyulmalidir!
Sebekeyi dakikada bir defadan daha fazla acip kapatmayin!

DIKKAT

Asgari agma ve kapama zamanlarina uyulmamasi

Uygulama frekans geviricilerin hasarlari.

Ongoériilen siirelere ve araliklara uyun.

+ Sebekeyi tekrar agmadan 6nce 10 s olan asgari kapanma zamanina uyun!
» Gug kaynagi sebekesini dakikada bir defadan daha fazla a¢ip kapatmayin!

» Sebeke kontaktorli daima sebeke filtresinin dnlne yerlestirilir.

» Sadece kullanma kategorileri AC-3 (EN 60947-4-1) olan sebeke kontaktoriu kulla-
nilmalidir.

+ Sebeke kontaktdéri adim adim galistirma (jog) kipinde degil, sadece uygulama fre-
kans cgeviricileri agmak ve kapatmak igin kullaniimahdir. Adim adim ¢alistirma igin
FCB 20 "Jog" modu kullaniimalidir.

* UL'ye uygun kurulum icin gerekli kablo kesitinin désenmesine dikkat edin.
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Sebeke baglantisindaki 6zellikler

Asagidaki cihazlarda IP20 koruma sinifinin, yalnizca baglanti pimleri 6zel plastik ka-
paklarla temasa kargl korundugu zaman elde edildigini dikkate alin.

+ MDX9_A-0460 — 1490-5_3-..
+ MDX9_A-0420 — 1080-2_3-..
Bu kapaklar siparis edilmelidir, bkz. bélim "Kurulum aksesuar!" (— B 175).

1. Baglanti blogunda plastik kapaklar takil ise, bunlari ¢ikarin.

§ ;?le‘-..a 5

.I I

21439470475
2. Kablolari baglayin.

L 'ﬁ'—‘-\J\“ 2 —

APZ ﬂy'zp;r,%w.gj
iﬁ%r —

Pi=si=t

67
i,

21439472907
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3. Plastik kapaklar, kullanilan kesite bagli olarak farkl sekilde kopariimaldir.

21439477771

4. Tum baglantilarda plastik kapaklari takin.

YT T—
=
_‘n}tfi

21439475339

4.6.6 Motor baglantisi

Degisik boyutlarin motor baglantisi icin klemenslerin kontaklarini "Klemens baglantila-
r" (— B 88) bdélimunde bulabilirsiniz.
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4.6.7 Sebeke kontaktorii

Asagidaki tablo, bir sebeke kontaktériiniin ne zaman gerekli olacagi ve kullanilan fren
direnci igin hangi koruma 6nlemlerinin alinacag! konusunda bir genel bakis sunmakta-
dir, bu amagla ayrica bkz. Bélim "Termik asiri yiklenmeye karsi fren direnci koruma-

si" (— B 72).
Frekans cevirici tipi Fren direnci tipi Koruma elemani/Koruma | $Sebeke kon-
onlemi taktorii ge-
rekli mi?
BW yok - hayir
BW... yassi tip - hayir
MDX9_A-0020 — 0160-5_3-.. BW...PTC olarak - hayir
BW... Harici bimetal réle evet
MDX9_A-0070 — 0140-2_3-.. Devre kesici TCB hayir
BW._T Harici bimetal réle evet
Devre kesici TCB hayir
BW yok - hayir
BW... yassi tip - hayir
BW...PTC olarak - hayir
MDX9_A-0240-5_3-.. itibaren Harici bimetal role hayir
BW... Devre kesici TCB hayir
MDX9_A-0213-2_3-.. itibaren sicaklik kontagi degerlendir- hayir
mesi

BW..-T Harici bimetal réle hayir
Devre kesici TCB hayir

Bir fren direncine baglantida asagidaki sebeke kontaktdrl olmayan frekans gevirici tip-
lerinde mutlaka bir harici DC 24 V gerilim beslemesi uygulama frekans ¢eviricisi 6ngo-
rilmektedir:

+  MDX9_A-0240-5_3-.. itibaren
+  MDX9_A-0213-2_3-.. itibaren
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24 V besleme gerilimi
MOVIDRIVE® MDX90A... bir harici 24 V besleme gerilimine baglanmalidir.

MOVIDRIVE® MDX91A... 80 W performansli bir dahili 24 V sebeke adaptori vardir.
Buraya harici bir sebeke adaptéri baglanabilir.

Maksimum kablo kesiti 2.5 mm?dir.

Harici 24 V beslemenin gerekliligi MDX91A'da zorlanmaya baglidir, érn. enkoder bes-
lemesi ve ¢ikiglar.

15027024779
Besleme kablosunun kesitini beslenecek cihazlarin glic gereksinimine gore segin.
24V besleme kablosunun maksimum izin verilen uzunlugu 30 m'dir.
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4.6.9 Motor ¢ikisi

DIKKAT

Kapasitif yUkleri uygulama frekans ceviricisine baglama.
Uygulama frekans geviricinin tahrip olmasi.
» Sadece omik/endiktif ylkler (motorlar) baglanmahdir.

» Kapasitif ylkler kesinlikle baglanmamalidir.

Motor baglantisindaki 6zellikler

Asagidaki cihazlarda IP20 koruma sinifinin, yalnizca baglanti pimleri 6zel plastik ka-
paklarla temasa kargl korundugu zaman elde edildigini dikkate alin.

. MDX9_A-0460 — 1490-5_3-..
. MDX9_A-0420 — 1080-2_3-..

Baglantinin nasil yapilacagini ve plastik kapaklarin nasil takilacagini "Sebeke baglan-
tisindaki ozellikler" (— B 50) bolimiinde 6grenebilirsiniz.

4.6.10 Fren kiyici cikisi

DIKKAT

Fren kiyicinin gikisinda kapasitif yuklerin baglanmasi.
Fren kiyicinin ¢ikisinda enduktif yiklerin baglanmasi.

Uygulama inverteri tahrip olabilir.
» Fren kiyicinin gikisinda yalnizca omik ytkler (fren direngleri) baglayin.
» Fren kiyicinin gikisinda kapasitif veya endktif yukler kesinlikle baglanmamalidir.

4.6.11  Motorun sicaklik degerlendirmesi
Sicaklik degerlendirmesi 2 sekilde baglanabilir:
+ Enkoder kablosunda sicaklik degerlendirmesinin kablolari vardir.
» Sicaklik degerlendirmesinin baglantisi baglanti klemensi X10 tGzerinden yapilir.

A UYARI

Yanhs sicaklik sensdru baglandiginda, uygulama frekans ceviricinin klemenslerinde
tehlikeli temas gerilimleri olusabilir.

Elektrik soku nedeniyle can kaybi veya agir yaralanmalar.

» Sicaklhk degerlendiriimesi igin, motor sargisi ile gtivenli bir sekilde ayriimis olan
sicaklik sensorleri baglanmalidir. Aksi durumlarda glvenli yalitim taleplerinin ye-
rine getirilmesi miimkin degildir. Bir hata durumunda uygulama frekans cevirici-
lerin klemenslerine sinyal elektronik modull Uzerinden tehlikeli dokunma gerilim-
leri erisebilir.
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4.6.13

Kurulum 4
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Fren cikisi

UYARI

* Fren ve motor baglantilarinin tek bir gli¢ kablosunda olmasi gerekiyorsa, fren

fde

kablosu ayrica ekranlanmalidir. Gug¢ ve fren kablolarinin ekranlari motora ve uy-
gulama frekans geviriciye genis alanl yerlestiriimelidir.

+ SEW-EURODRIVE, fren kablosu désemesinde ekranli fren kablosu kullaniimasini
onerir.

« Fren kablolari ve motor kablolarinin uzunluklarinin hesaplanmasinda projelendir-
me kriterlerini g6z éninde bulundurun.

Giris/cikiglar

DIKKAT
Dijital giris ve dijital ¢ikiglarin tahribati.

Dijital giris ve dijital gikislar potansiyel yalitimli degildir. Yanhs olusturulan gerilimler
dijital giris ve dijital ¢ikislari tahrip edebilir.

+ Dijital giris ve dijital ¢ikiglara yabanci gerilim désemeyin.
+ Dijital giris ve dijital ¢ikislar IEC 61131-2 uyarinca désenmigtir.

Elektrik panosunun disina désendiginde, kablolar uzunluklarindan bagimsiz olarak ek-
ranlanmalidir.

Ekranlama olusturulurken es potansiyel topraklamaya dikkat edilmelidir.
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4.6.14 EtherCAT®/SBus’''S sistem yolu

EtherCAT®/SBus™"S sistem yolunun baglanmasi igin SEW-EURODRIVE, sadece
SEW-EURODRIVE'in hazir kablolarini kullanin.

DIKKAT

Yanlis kablo kullanimi
Uygulama frekans geviricilerin hasarlari

Sistem yolu kablolar [2] sadece 4 kutuplu uygulanmalidir. Bunun yerine 8 kutuplu
bir kablo kullanildiginda baglanan cihazlarda hatali ¢alisma veya arizalar meydana
gelebilir.

UYARI

i Aks sistemlerinin bagl oldugu montaj plakalarinin toprak baglantilari genis ylzeyli ol-
malidir, érn. bir toprak bandi.

Sistem yolu ve modiil yolu kablolama
Bir sistem yolu ve modiil yolu kablolama &érnegi

@ mm @ g @ [2] 2] [2] [2]

9007217271733643

[11 Modiil yolu kablosu EtherCAT®/SBus™"® ve dahili sinyaller, 8 kutuplu, Renk:
antrasit

[2] Sistem yolu kablosu: EtherCAT®/SBus™"S, 4 kutuplu, Renk: agik gri
[8] MOVI-C® CONTROLLER power UHX8x

[4] MOVIDRIVE® modular

[5] DC link devresi baglantili MOVIDRIVE® system/technology

[6] MOVIDRIVE® system/technology

[7] EtherCAT®/SBus™VSdaki diger EtherCAT® katilimcilari
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Moddil yolu MOVIDRIVE® modular'de 8 kutuplu modl yolu kablosu besleme modiillini ilk aks mo-
kablosu dili ve kendi altindaki aks moduilleriyle birlestirir, bkz. sekil (— B 56).

MOVIDRIVE® modular'de cihaz igi bilgiler igin moduil yolunun sistem yolu iletigsimine ek

olarak kabloda yapilir. Modiil yolu kablosu uygun uzunlukta aksesuar olarak aks mo-

ddlleri ile gdénderilir.

Modiil yolu kablosunun figleri kablonun dizgiin takiimasini kolaylastirmak igin kirmizi

ve siyah renklidir, bkz. asagidaki sekil.

» Siyah figler X30 IN bus girigine takilmalidir.

+  Kirmizi figler X30 OUT bus girigine takilmalidir.
Sistem yolu Otomatiklestirme bilesenlerinin arasina 4 kutuplu sistem yolu kablosu takilmistir, bkz.
kablosu sekil (— B 56). Asagida bu bilesenlerden bazilari 6rnek olarak listelenmisgtir:

«  MOVI-C® CONTROLLER kontrol tnitesi

+  MOVIDRIVE® modular/system uygulama frekans gevirici

«  MOVISUITE® mlhendislik yazilimh bilgisayar

«  MOVI-PLC® I/O sistemi

«  EtherCAT®/SBus™S daki diger EtherCAT® katimcilari

X30 OUT
X30 OUT
) X30 IN
..b‘ ' ]
9007220061843339

[11 MOVIDRIVE® modular [2] MOVIDRIVE® system
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4.6.15 Enkoder

Enkoder baglantisi igin montaj uyarilari

Enkoder kablosu
» Ekranlanmis cift bUkllmis kablolar kullaniimalidir. Ekran her iki ucuna genis bir
alanda aglanmalidir:
— Enkoderde kablo rakoruna veya enkoder fisine yerlestirin,
— Uygulama frekans ¢eviricide Sub-D fisin muhafazasina yerlestirin.
13887834891
+ Enkoder kablosunu glg kablolarindan ayri olarak déseyin.
» Frekans cgevirici tarafinda kablo ekranini Sub-D figin mahfazasina genis alanli yer-
lestirin.
Enkoderde/Resolverde

» Sorunsuz ekran baglantisi saglamak igin sinyal hattinin kablo busingine yonelik bir

EMU rakoru kullaniimalidir.

» Fis konnektorlu sistemlerde ekran enkoder figine yerlestiriimelidir.

Hazir kablolar

SEW-EURODRIVE enkoder baglantisi igcin hazir kablolar sunmaktadir.

EURODRIVE bu hazir kablolarin kullaniimasini 6nerir.

Enkoder baglantisi/kablo uzunluklari

SEW-

Baglanti/Enkoder

Kablo uzunlugu

HTL-enkoder ES7C ve EG7C 300 m
Standart HTL-enkoder 200 m
Diger enkoderler 100 m

UYARI

e

ticisinin verilerini dikkate alin.

Maksimum kablo uzunlugu enkoderin teknik bilgilerine gore azaltilabilir. Enkoder Ure-
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4.7 Secgenek ve aksesuarlarin kurulumu

4.71 Bir kartin montaji
"Elektrik tesisati" (— B 46) bolimindeki emniyet uyarilarini dikkate alin.
Hangi kart yuvasina hangi kartin takilabilecegini "Kart yuvalar" béliminde 6grenebi-
lirsiniz.
1. Uygulama frekans geviriciyi gerilimsiz ac¢in. DC 24 V ve sebeke gerilimlerini kapa-
tin.

2. Calismaya baglamadan dnce elektrostatik desarj igin uygun énlemleri alin. Es po-
tansiyel topraklama icin uygun dnlemler 6rn. bir ESD bandi veya iletken ayakkabi
giymektir.

3. Uygulama frekans geviricinin 6n tarafindaki koruma kapagini [1] ¢ikarin.

14299394571

4. Kart yuvasindaki plastik kapagi [1] bir tornavida yardimiyla sékun.

15160620811
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UYARI

Karti sadece kenarlarindan tutun.

fde

5. Karti [1] ¢cikarin ve bunu hafifge bastirarak kart yuvasina takin.

ALLLLLLNAN

—

NIRNRL

\ aaaaX
)
gV
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7. Uygulama frekans ceviricinin on tarafindaki koruma kapagini [1] tekrar takin.

14578455307
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4.7.2 Giris/cikis karti CIO21A ve CID21A

UYARI
Kartin teknik bilgileri

Teknik bilgiler ve enkoder arabiriminin ayrintil agiklamasini "Kartlarin teknik bilgileri"
bdéliumunde bulabilirsiniz.

fde

Besleme gerilimi

I/O kartlari ana cihaz tarafindan 24 V besleme gerilimi Gzerinden beslenir.

Dijital cikislarda kisa devre

Dijital ¢ikislar kisa devre korumahdir.

Bir kisa devre giderildikten sonra yeniden istenen ¢ikis gerilimi verilir, yani ¢ikis ka-
panmaz.

Analog ¢ikiglarda kisa devre
Analog cikiglar kisa devre korumaldir.

Bir kisa devre durumunda ¢ikis akimi maksimum 30 mA degerine kadar sinirlandirilir.
Kisa devre akimi darbeli degildir.

Bir kisa devre giderildikten sonra yeniden istenen ¢ikis gerilimi verilir, yani ¢ikis ka-
panmaz.

Dijital ¢ikiglarda endiiktif yiikleri baglama

Enduktif yuklerde harici bir koruma elemani (6rn. rélanti diyodu) 6ngérulmelidir.

iki dijital gikisi paralel baglama

iki dijital ¢cikisi paralel baglamak miimkiindiir. Olasi ¢ikis akimi bu durumda iki katina
cikar. Dijital ¢ikislarin parametre belirlemesinin ayni olmasina dikkat edin.

Kablo uzunluklari ve ekranlama
Baglantilarin maksimum kablo uzunlugu giris ve gikiglarda 30 m'dir.
Elektrik panosunun disindaki kablolar ekranlanmalidir.
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Klemens kontaklari CIO21A

Kurulum
Secenek ve aksesuarlarin kurulumu

Klemens Baglanti Kisa agiklama
- S50/1 on: Al2x igin akim girisi etkin
o S50/2 on: Al3x i¢in akim girisi etkin

S50/1 off:" Al2x igin gerilim girigi etkin
S50/2 off:" Al3x igin gerilim girisi etkin

X50:1 REF1 +10 V referans gerilim gikisi
X50:2 Al21 Analog akim/ gerilim girisi
X50:3 Al22 Analog akim veya gerilim girisi, Al21 igin referans
X50:4 GND Referans potansiyel
@Jﬁ X50:5 Al31 Analog akim/ gerilim girisi
%: X50:6 Al32 Analog akim veya gerilim girisi, Al31 icin referans
%: - X50:7 GND Referans potansiyel
%: % X50:8 REF2 -10 V referans gerilim gikis!
:ﬁ: X51:1 AOV2 Analog gerilim gikisi 1, serbest programlanabilir
8 X51:2 AOC2 Analog akim ¢ikisi 1, serbest programlanabilir
% E X51:3 GND AOV2 ve AOC2 gikislari igin referans potansiyel
O} < X51:4 AOV3 Analog gerilim ¢ikisi 2, serbest programlanabilir
‘ X51:5 AOC3 Analog akim gikisi 2, serbest programlanabilir
g X51:6 GND AOQOV3 ve AOC3 gikiglari igin referans potansiyel
| = X52:1 DI10 Dijital giris 1, istege gdre programlanabilir
X52:2 DI11 Dijital giris 2, istege gdre programlanabilir
’ X52:3  |DI12 Dijital giris 3, istege gére programlanabilir
X52:4 DI13 Dijital giris 4, istege gore programlanabilir
- X52:5 GND DI10 - DI13 dijital girisleri icin referans potansiyel
X52:6 DO10. Dijital cikis 1, istege gore programlanabilir
X52:7 DO11 Dijital ¢cikis 2, istege gore programlanabilir
X52:8 DO12 Dijital ¢cikis 3, istege gore programlanabilir
X52:9 DO13 Dijital ¢ikis 4, istege gore programlanabilir
X52:10 |GND DO10 - DO13 dijital ¢ikislari i¢in referans potansi-
yel

1) Teslimat durumu
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4 Kurulum
Secenek ve aksesuarlarin kurulumu

Klemens kontaklari CID21A

Klemens Baglant Kisa agiklama
X52:1 DIM0 Dijital giris 1, istege gore programlanabilir
m X52:2 DI11 Dijital giris 2, istege gore programlanabilir
X52:3 DI12 Dijital giris 3, istege g6re programlanabilir
X52:4 DI13 Dijital giris 4, istege gore programlanabilir
X52:5 GND DI10 - DI13 dijital girigleri icin referans potansiyel
X52:6 DO10 Dijital ¢cikis 1, istege gore programlanabilir
X527 DO11 Dijital ¢cikis 2, istege gore programlanabilir
X52:8 DO12 Dijital ¢ikis 3, istege gore programlanabilir
X52:9 DO13 Dijital ¢ikis 4, istege gore programlanabilir
X52:10 |GND DO10 - DO13 dijital ¢ikislari icin referans potansiyel
%
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Kurulum
Secenek ve aksesuarlarin kurulumu

4.7.3 Coklu enkoder karti CES11A

UYARI
Kartin teknik bilgileri

Teknik bilgiler ve enkoder arabiriminin ayrintil agiklamasini "Kartlarin teknik bilgileri"
bdéliumunde bulabilirsiniz.

fde

Fonksiyonlara genel bakis

Coklu enkoder karti CES11A, uygulama frekans geviricinin islevselligini ek bir enkoder
degerlendirilebilecek sekilde gelistirir. Coklu enkoder kartt CES11A'ya bagdlanan enko-
der motor enkoderi veya senkron enkoder olarak kullanilabilir.

Desteklenen cihaz tipleri
Coklu enkoder kartt CES11A ile asagidaki enkoder tipleri degerlendirilebilir:

HTL 12/24 V (diferansiyel)

TTL (diferansiyel)

RS422

sin/cos 1 Vg (diferansiyel)

sin/cos sinyalleri 1 Vg ile HIPERFACE®

sin/cos sinyalleri 1 Vg ile SEW enkoder (RS485), 6rn. AS7TW, AG7TW

sin/cos sinyalleri 1 Vg ile EnDat 2.1

sin/cos sinyalleri 1 Vg ile SSI enkoder

CANopen-enkoder

Enkoder baglantisi/kablo uzunluklar

Baglanti/Enkoder Kablo uzunlugu
HTL-enkoder ES7C ve EG7C 300 m
Standart HTL-enkoder 200 m
Diger enkoderler 100 m
UYARI

Maksimum kablo uzunlugu enkoderin teknik bilgilerine gore azaltilabilir. Enkoder Ure-
ticisinin verilerini dikkate alin.

jde

isletme Kilavuzu — MOVIDRIVE® system (55



4 Kurulum
Secenek ve aksesuarlarin kurulumu

TTL, HTL, sin/cos enkoder klemens kontaklari

Kart Klemens Baglant Kisa agiklama
X17:1 | A (cos+) (K1) Sinyal izi A (cos+) (K1)
(& ] X17:2 | B (sin+) (K2) Sinyal izi B (sin+) (K2)
L X17:3 |C Sinyal izi C (K0)
X17:4 |DATA+Y Elektronik tip etiketi veri hatti
2 X17:5 |rezerve edildi -
; X17:6 |-TEMP_M Motor sicaklik degerlendirmesi
© X17:7 | rezerve edildi -
° X17:8 |GND Referans potansiyel
X17:9 |A (cos-) (K1) Tersine sinyal izi A (cos-) (K1)
Z@o X17:10 |B (sin-) (K2) Tersine sinyal izi B (sin-) (K2)
X17:11 |C Tersine sinyal izi C (KO)
X17:12 |DATA-" Elektronik tip etiketi veri hatti
1 X17:13 | Usoavs 24V enkoder beslemesi
D | X17:14 |+TEMP_M Motor sicaklik degerlendirmesi
X17:15 | Ugiavg 12 V enkoder beslemesi

1) Tip E.7S'nin elektronik tip etiketli SEW-EURODRIVE enkoderlerinde

HIPERFACE® ve SEW enkoderi klemens kontaklari (RS485)

Kart Klemens Baglant Kisa agiklama
X17:1 | A (cos+) (K1) Sinyal izi A (cos+) (K1)
(& ] X17:2 | B (sin+) (K2) Sinyal izi B (sin+) (K2)
F X17:3 |rezerve edildi -
X17:4 |DATA + Veri hatt
= X17:5 |rezerve edildi -
" X17:6 |-TEMP_M Motor sicaklik degerlendirmesi
© X17:7 | rezerve edildi -
e X17:8 |GND Referans potansiyel
§§ X17:9 |A (cos-) (K1) Tersine sinyal izi A (cos-) (K1)
Z@O X17:10 | B (sin-) (K2) Tersine sinyal izi B (sin-) (K2)
X17:11 |rezerve edildi -
X17:12 | DATA- Veri hatti
1 X17:13 | Ugoavs 24V enkoder beslemesi
_ D | X17:14 [+TEMP_M Motor sicaklik degerlendirmesi
X17:15 | Usivs 12 V enkoder beslemesi
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EnDat enkoderi klemens kontaklari

Kurulum
Secenek ve aksesuarlarin kurulumu

Kart Klemens Baglant Kisa agiklama
X17:1 | A (cos+) Sinyal izi A (cos +)
(&) X17:2 | B (sin+) Sinyal izi B (sin +)
L X17:3 |CEVRIM+ Cevrim sinyali
X17:4 |DATA + Veri hatti
2 X17:5 |rezerve edildi -
; X17:6 |-TEMP_M Motor sicaklik degerlendirmesi
© X17:7 | rezerve edildi -
° X17:8 |GND Referans potansiyel
X17:9 | A (cos-) Tersine sinyal iziA (cos-)
Z@o X17:10 |B (sin-) Tersine sinyal izi B (sin-)
X17:11 |CEVRIM- Cevrim sinyali
X17:12 | DATA- Veri hatti
1 X17:13 | Usoavs 24V enkoder beslemesi
D | X17:14 |+TEMP_M -
X17:15 | Ugiavg 12 V enkoder beslemesi
SSlI enkoderi klemens kontaklari
Kart Klemens Baglant Kisa agiklama
X17:1 | Rezerve edildi -
(& ] X17:2 |Rezerve edildi -
L X17:3 |CEVRIM+ Cevrim sinyali
X17:4 |DATA+ Veri hatti RS485
z X17:5 |Rezerve edildi -
" X17:6 |-TEMP_M Motor sicaklik degerlendirmesi
© X17:7 | Rezerve edildi -
e X17:8 |GND Referans potansiyel
§§ X17:9 |Rezerve edildi -
Z@O X17:10 |Rezerve edildi -
X17:11 | CEVRIM- Cevrim sinyali
X17:12 | DATA- Veri hatti
1 X17:13 | Ugoavs 24V enkoder beslemesi
_ D | X17:14 [+TEMP_M Motor sicaklik degerlendirmesi
X17:15 | Usivs 12 V enkoder beslemesi
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4 Kurulum
Secenek ve aksesuarlarin kurulumu

SSI ve sin/cos kombi enkoder klemens kontaklari

Kart Klemens Baglant Kisa agiklama
X17:1 | A (cos+) Sinyal izi A (cos +)
(&) X17:2 | B (sin+) Sinyal izi B (sin +)
L X17:3 |CEVRIM+ Cevrim sinyali
X17:4 |DATA + Veri hatti
2 X17:5 |rezerve edildi -
; X17:6 |-TEMP_M Motor sicaklik degerlendirmesi
© X17:7 | rezerve edildi -
° X17:8 |GND Referans potansiyel
X17:9 | A (cos-) Tersine sinyal iziA (cos-)
Z@o X17:10 |B (sin-) Tersine sinyal izi B (sin-)
X17:11 |CEVRIM- Cevrim sinyali
X17:12 | DATA- Veri hatti
1 X17:13 | Usoavs 24V enkoder beslemesi
D | X17:14 |+TEMP_M Motor sicaklik degerlendirmesi
X17:15 | Ugiavg 12 V enkoder beslemesi

CANopen enkoderi klemens kontaklari

Kart Klemens Baglant Kisa agiklama
X17:1 | Rezerve edildi -
(& ] X17:2 |Rezerve edildi -
F X17:3 |Rezerve edildi -
X17:4 |CAN_H CAN High veri hatt
z X17:5 |Rezerve edildi -
" X17:6 |-TEMP_M Motor sicaklik degerlendirmesi
© X17:7 | Rezerve edildi -
e X17:8 |GND Referans potansiyel
§§ X17:9 |Rezerve edildi -
Z@O X17:10 |Rezerve edildi -
X17:11 |Rezerve edildi -
X17:12 |CAN_L CAN Low veri hatti
1 X17:13 | Ugoavs 24V enkoder beslemesi
_ D | X17:14 [+TEMP_M Motor sicaklik degerlendirmesi
X17:15 | Usivs 12 V enkoder beslemesi
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Kurulum
Fren direncleri

4.8 Fren direngleri

Fren direnci besleme kablolarinda yiksek ¢evrimli DC gerilimler mevcuttur.

A TEHLIKE

970 V'a kadar tehlikeli gcevrimli DC gerilim.
Elektrik soku nedeniyle can kaybi veya agir yaralanmalar.

Elektrik soku tehlikesini 6nlemek igin:

» Uygulama inverterini gi¢ kaynagindan ayirin ve fren direncinde veya besleme
hatlarinda galismadan énce 10 dakika bekleyin.

» Uygulama frekans geviricisini asla temasa karsi koruma kapaklari ve sac kapag!
takilmamisken igletmeyin.

Fren direngleri isletme sirasinda ¢ok isinirlar.

A UYARI

Fren direncleri anma gicu ile yUklendiklerinde yuzeylerinde 250°C'ye kadar ylksek
sicakliklar olugsmaktadir.

Adir yaniklar.
Yanma tehlikesini dnlemek igin:
» Sicak fren direnglerine dokunmayin.

* Fren direngleri icin elektrik panosu tavani gibi uygun montaj yerleri segin.
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4 Kurulum
Fren direncleri

4.8.1 Fren direngleri igin izin verilen montaj sekli

Anma gucl ile yuklendiklerinde direng ylzeylerinde yuksek sicakliklar olugsmaktadir.
Montaj yeri bu durum g6z 6niinde bulundurularak segilmelidir. Bu sebeple fren direng-
leri normal olarak elektrik panosu tavanina monte edilir.

DIKKAT

Fren direncinin asiri sekilde isinmasi

izin veriimeyen montaj seklinde konveksiyon azaldigindan, fren direnci iginde 1si biri-
kimi tehlikesi mevcuttur. Sicaklik kontaginin tetiklenmesi veya fren direncinin asiri
sekilde 1sinmasi tesisin durmasina sebep olabilir.

Asagidaki minimum mesafelere dikkat edin:
- Bitisik moduillere ve duvarlara 200 mm
- Uzerinde bulunan montaj pargalarina/tavanlara 300 mm

Montaj sirasinda asagidaki direncglerde izin verilen montaj konumlarini dikkate alin:
* Celik 1zgara direng

18014417021942155
BWO003-420-T ve BW1.0-170 fren direngleri yalnizca konum 1'de kullanilabilir.
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Tel direng

Yassi direng

Kurulum
Fren direngleri

18512455307

18512457739
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4 Kurulum
Fren direncleri

4.8.2 Termik asiri yiiklenmeye karsi fren direnci korumasi

UYARI

i PTC fren direnci
Bir PTC fren direnci asin yukte yuksek direnglidir.
UYARI

i Yassi tip direng

Yassi tipte direngler, asiri yiikte akim devresini kesen dahili bir termik korumaya (de-
gistiriimeyen eriyen sigorta) sahiptir. Frekans c¢evirici ve fren direncinin proje planla-
ma sartnamelerine ve belgelendirilen atamalarina uyulmalidir.

Fren direnglerini paralel baglama

Ayni olan birden fazla fren direncinin paralel baglanmasina izin verilebilir. Burada su
kural gecerlidir:

* Fren direnglerinin gi¢ baglantilari paralel olarak +R ve —R'ye baglanmalidir.
* Her fren direnci igin termik asir yike karsi ayri bir koruma gereklidir.

» Koruyucu donanimlarin mesaj kontaklari (normalde kapali kontak) seri olarak bag-
lanmahdir.

[ 7 isletme Kilavuzu — MOVIDRIVE® system
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Kurulum
Fren direngleri

Harici termik devre kesici TCB

Bu uygulama inverterlerinde harici bir termik devre kesici TCB kullanilirsa asagidaki
baglanti tipi gegerlidir.

4

Baglanti tipi
1 3 5
MDX9_A %
X20:x DIOx
X20:9 GND el —
X21:124 VO owr| | oo
¥ o
AN 1
S .|
e R
[ N O A T [
[s]2[1[4]3]6] .
: 0 ¥H
N? A\
21 %%
| 2
|

,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,

18014413788389131

j=de

[11 Termik devre kesici TCB

[2] Fren direnci

UYARI

Devre kesici TCB frekans geviriciye baglandiginda baglantilarin 5 (+R) ve 2 (-R) pola-
ritesine uyulmalidir.

Termik devre kesici TCB'nin mesaj kontagina baglanan uygulama frekans ¢eviricinin
dijital girisi "Harici fren direnci hatasi" fonksiyonu bakimindan parametrelenmelidir.

» Termik devre kesici devreye girdijinde mesaj kontadi ayarlanir (23-24 baglantisi
acihr) ve uygulama inverterinde degerlendirilir.

» Uygulama inverteri ve fren direnci arasindaki baglanti ayrilir.

» PLC tarafindan bir tepki gerekli degildir.

+ Sebeke baglantisinin harici sivig Gzerinden ayrilmasi gerekli degildir.

* Uygulama frekans gevirici igcin MDX9_A-0240-5 3 ve MDX9_A-0213-2_3'ten itiba-
ren sunlar gegerlidir: Uygulama inverteri, devreyi kesen bir fren kiyicisini sabitler-
se, redresorin kilitlenmesiyle enerji akisi kesilir.

+ Termik devre kesici devreye girerse, uygulama inverteri "Cikis kati kilitli" konumu-
na geger.

* Ayar carkinda termik devre kesici TCB'yi, bagl fren direncinin |- tetikleme akimina
ayarlayin. Bunun igin 40 °C élgeklendirmesini kullanin.

+ TUm kablolar baglandiktan sonra Ustteki 3 vida deligi, 3 temasa karsi koruma ka-
padiyla kapatiimalidir. Temasa karsi koruma kapaklari teslimat igerigine dahildir.
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4 Kurulum
Fren direncleri

Dahili sicaklik anahtar -T

Uygulama frekans cevirici: MDX9_A-0020 — 0160-5_3-.., MDX9_A-0070 — 0140-2_3-..

Bu uygulama frekans ceviriciye dahili sicaklik salterli fren direnci BW...-T takiimigsa
3 baglant tipi segenegi vardir.

Baglanti tipi 1 Baglant tipi 2 Baglanti tipi 3

=z
C124vout ©

El \‘ \‘ \‘ 1]

MDX9_A MDX9_A MDX9_A

[~ 1 X20:x DIOx
X20:9 GND
X21:124 VO

1 X2+R
1X2 R
1 X2 +R
X2 R
—1 X2 +R
—1X2 -R

el L

[11 Sebeke kontaktdru

[2] Fren direnci

Baglant tipi 1 kullanilirken kontrol Unitesinin dijital giriglerinin GND referans potansiye-
linin, uygulama frekans ceviricinin referans potansiyeliyle ayni olmasina dikkat edilme-
lidir.

+ Baglanti tipi 1

Dahili sicaklik anahtarinin mesaj kontaginda, uygulama inverterinin bagh oldugu
dijital giris "Harici fren direnci hatasi" fonksiyonuna parametrelenmelidir.

— Termik devre kesici devreye girerse sinyal, uygulama inverterinde ve PLC'de
degerlendirilir.

— Termik devre kesici devreye girerse PLC sebeke beslemesini ayirmalidir.

— Termik devre kesici devreye girerse uygulama frekans gevirici "Cikis kati inhi-
bit"e baglanir.

+ Baglant tipi 2
— Termik devre kesici devreye girerse sinyal sadece PLC'de degerlendirilir.
— Termik devre kesici devreye girerse PLC sebeke beslemesini ayirmalidir.

— Termik devre kesici devreye girerse uygulama frekans geviriciye dogrudan ya-
nit verilmez.
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Kurulum
Fren direngleri

Baglanti tipi 2'de PLC'nin termik devre kesicinin devreye girmesine ragmen
guncel surlis ¢evriminin sonuna kadar devam etmesi mumkindudr. Ancak o za-
man sebeke beslemesi ayrilir. Bu durumda kalan fren enerjisi W,an = Pawanma %
20 s asilmamalidir.

+ Baglanti tipi 3

Termik devre kesici devreye girerse sinyal dogrudan sebeke kontaktoriine etki
eder.

PLC tarafindan bir tepki gerekli degildir.

Termik devre kesici devreye girerse uygulama frekans ceviriciye dogrudan ya-
nit verilmez.
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4 Kurulum
Fren direncleri

Uygulama frekans cevirici: MDX9_A-0240-5_3-.., MDX9_A-0213-2_3-.. itibaren

Bu uygulama frekans ceviriciye dahili sicaklik salterli fren direnci BW...-T takiimigsa
3 baglanti tipi segenegi vardir.

Baglanti tipi 1

Baglant tipi 2 Baglanti tipi 3

[
ARRIS
DC24V
MDX9_A
+ X524\ 2~ MDX9_A MDX9_A
= X5:GND
X20:x DIOx
X20:9 GND
X21:124 VO
¥ o ¥ ¥
L R XK XK
[ [ [ [ [ [

il

(1]
(2]

Sebeke kontaktori

Fren direnci

+ Baglant tipi 1

Dahili sicaklik anahtarinin mesaj kontaginda, uygulama inverterinin bagh oldugu
dijital giris "Harici fren direnci hatasi" fonksiyonuna parametrelenmelidir.

Termik devre kesici devreye girerse sinyal, uygulama inverterinde degerlendiri-
lir.

PLC tarafindan bir tepki gerekli degildir.
Sebeke bagdlantisinin harici sivi¢ Uzerinden ayrilmasi gerekli degildir.

Uygulama frekans gevirici alasiml fren kiyici tespit ederse enerji akisi redresor
interloklariyla kesilir.

Termik devre kesici devreye girerse, uygulama inverteri tim aks modullerini
"Cikis kati kilitli" konumuna getirir.

UYARI

1 Baglanti tipi 1 (sebeke kontaktdru olmadan fren direncinin baglantisi) kullanildiginda
uygulama inverterinin harici DC 24 V ile beslenmesi gerekir.

+ Baglanti tipi 2

Termik devre kesici devreye girerse sinyal sadece PLC'de dederlendirilir.
Termik devre kesici devreye girerse PLC sebeke beslemesini ayirmalidir.

Termik devre kesici devreye girerse, uygulama inverterinde dogrudan yanit ve-
rilmez.
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Kurulum
Fren direngleri

Baglanti tipi 2'de PLC'nin termik devre kesicinin devreye girmesine ragmen
guncel surlis ¢evriminin sonuna kadar devam etmesi mumkindudr. Ancak o za-
man sebeke beslemesi ayrilir. Bu durumda kalan fren enerjisi W,an = Pawanma %
20 s asilmamalidir.

+ Baglanti tipi 3

Termik devre kesici devreye girerse sinyal dogrudan sebeke kontaktoriine etki
eder.

PLC tarafindan bir tepki gerekli degildir.

Termik devre kesici devreye girerse uygulama frekans ceviriciye dogrudan ya-
nit verilmez.
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Fren direncleri

Harici bimetal role

Uygulama frekans cevirici: MDX9_A-0020 — 0160-5_3-.., MDX9_A-0070 — 0140-2_3-..

Bu uygulama inverterlerinde harici bir bimetal réle kullanilirsa, devre baglantisinin 3
secenegi vardir.

Baglanti tipi 1 Baglant tipi 2 Baglanti tipi 3

[
YV g
MDX9_A MDX9_A MDX9_A
™1 X20:x DIOx
X20:9 GND
X21:124 VO
¥ & & o & .
D < X R < <
[1 [1

[11 Sebeke kontaktori

[2] Fren direnci

Baglant tipi 1 kullanilirken kontrol Unitesinin dijital giriglerinin GND referans potansiye-
linin, uygulama frekans ceviricinin referans potansiyeliyle ayni olmasina dikkat edilme-
lidir.

+ Baglanti tipi 1

Harici bimetal rélenin mesaj kontaginda, uygulama inverterinin bagl oldugu dijital
giris "Harici fren direnci hatasi" fonksiyonuna parametrelenmelidir.

— Termik devre kesici devreye girerse sinyal uygulama frekans degistirici ve
PLC'de degerlendirilir.

— Termik devre kesici devreye girerse PLC sebeke beslemesini ayirmalidir.

— Termik devre kesici devreye girerse uygulama frekans gevirici "Cikis kati inhi-
bit"e baglanir.

+ Baglanti tipi 2
— Termik devre kesici devreye girerse sinyal sadece PLC'de degerlendirilir.
— Termik devre kesici devreye girerse PLC sebeke beslemesini ayirmalidir.

— Termik devre kesici devreye girerse, uygulama inverterinde dogrudan yanit ve-
rilmez.
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Fren direngleri

Baglanti tipi 2'de PLC'nin termik devre kesicinin devreye girmesine ragmen
guncel surlis ¢evriminin sonuna kadar devam etmesi mumkindudr. Ancak o za-
man sebeke beslemesi ayrilir. Bu durumda kalan fren enerjisi W,an = Pawanma %
20 s asilmamalidir.

+ Baglanti tipi 3

Termik devre kesici devreye girerse sinyal dogrudan sebeke kontaktoriine etki
eder.

PLC tarafindan bir tepki gerekli degildir.

Termik devre kesici devreye girerse uygulama frekans ceviriciye dogrudan ya-
nit verilmez.
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4 Kurulum
Fren direncleri

Uygulama frekans cevirici: MDX9_A-0240-5_3-.., MDX9_A-0213-2_3-.. itibaren

Bu uygulama frekans geviriciye harici bimetal réle takilimissa 3 baglanti tipi segenegi
vardir.

Baglant: tipi 1 Baglant tipi 2 Baglanti tipi 3

%ﬂ\\\m

MDX9_A MDX9_A
[0 o
- 0 - 0
N N ) I

[11 Sebeke kontaktori
[2] Frendirenci
+ Baglanti tipi 1

Harici bimetal rélenin mesaj kontagina baglanan uygulama frekans geviricinin diji-
tal girisi "Harici fren direnci hatasi” fonksiyonu bakimindan parametrelenmelidir.

— Termik devre kesici devreye girerse sinyal uygulama frekans degistiricide de-
gerlendirilir.

— PLC tarafindan bir tepki gerekli degildir.
— Sebeke baglantisinin harici sivi¢ Gzerinden ayrilmasi gerekli degildir.

— Termik devre kesici devreye girerse uygulama frekans gevirici "Cikis kati inhi-
bit" isletim durumuna geger.

— Uygulama frekans cevirici alagsimli fren kiyici tespit ederse enerji akisi redresor
interloklariyla kesilir.

UYARI

Baglanti tipi 1 kullanildiginda (sebeke kontaktéri olmadan fren direnci baglantisi) uy-
gulama frekans gevirici DC 24 V ile harici beslenmelidir.

jde

+ Baglant tipi 2
— Termik devre kesici devreye girerse sinyal sadece PLC'de degerlendirilir.
— Termik devre kesici devreye girerse PLC sebeke beslemesini ayirmalidir.

— Termik devre kesici devreye girerse uygulama frekans geviriciye dogrudan ya-
nit verilmez.

8()  istetme Kilavuzu — MOVIDRIVE® system

28488032/TR — 02/2019



28488032/TR — 02/2019

Kurulum
Fren direngleri

Baglanti tipi 2'de PLC'nin termik devre kesicinin devreye girmesine ragmen
guncel surlis ¢evriminin sonuna kadar devam etmesi mumkindudr. Ancak o za-
man sebeke beslemesi ayrilir. Bu durumda kalan fren enerjisi W,an = Pawanma %
20 s asilmamalidir.

+ Baglanti tipi 3

Termik devre kesici devreye girerse sinyal dogrudan sebeke kontaktoriine etki
eder.

PLC tarafindan bir tepki gerekli degildir.

Termik devre kesici devreye girerse uygulama frekans ceviriciye dogrudan ya-
nit verilmez.
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Sebeke filtresi

4.9 Sebeke filtresi

Sebeke filtresi uygulama frekans geviriciye yakin olarak, fakat cihaz sogutmasi igin
gerekli minimum bosluklar birakilarak monte edilmelidir. $Sebeke filtresi, uygulama
frekans ceviricinin tahliye havasiyla isinmamahdir.

Sebeke filtresi ile uygulama frekans cevirici arasina baska herhangi bir tlketici
baglanmamalidir.

Sebeke filtresi ile uygulama frekans gevirici arasindaki baglanti ekranlanmamalidir.

Sebeke filtresi ile uygulama frekans c¢evirici arasindaki kablo mimkin oldugu ka-
dar kisa olmalidir.

Sebeke filtresi ile uygulama frekans gevirici arasinda anahtarlama olmamalidir.
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Kurulum
EMU’ya uygun montaj

EMU’ya uygun montaj

19508519307
[1] Cinko kaplama montaj plakasi [8] Fren direnci
[2] Sebeke filtresi [9] Fren direnci guici
[3] Frekans gevirici [10] Motor kablosu
[4] PEray [11] Fren hatti
[5] PE ray/montaj plakasi HF baglantisi [12] Toprak kelepgesi
[6] Sebeke besleme kablosu [13] Elektronik ekran plakasi
[7]1 Gulg ekran plakasi [14] HF baglantisi

Bu bélimdeki veriler, sistemi elektromanyetik uyumluluga iligkin optimize etmenize ve-
ya zaten mevcut EMU arizalari gidermenize yardimci olmalidir.
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4 Kurulum
EMU’ya uygun montaj

Bdlimdeki bilgiler, talimatlar degildir, aksine elektromanyetik uyumlulugun iyilestiriime-
sine yonelik dnerilerdir.

EMU’ya uygun montaja yonelik diger uyarilari "Siricu tekniginde EMU - Teorik ilkeler
- Pratikte EMU’ya uygun montaj" pratikte suriict teknigi cildinde bulabilirsiniz.

Sinir deger siniflari C1 ve C2 uygunlugu CE igin tipik bir tahrik sisteminde ispat edil-
migstir. SEW-EURDRIVE istek tGzerine bu konuda daha ayrintili bilgiler sunabilir.

4.10.1 Elektrik panosu

Elektrigi ileten (galvanizli) montaj plakali elektrik panolari kullanin. Birgok montaj pla-
kasi kullaniimigsa bunlar birbirleriyle genis alanh iletken olarak baglanmalidir.

Sebeke filtresi ve frekans gevirici beraber montaj plakasina monte etmek igin olabildi-
gince yassidir ve iyi iletkendir.

4.10.2 Sistemde HF es potansiyel topraklama

Sistem, elektrik panosu, makine konstriiksiyonu, kablo kanallari ve tahrikler arasinda
uygun es potansiyel topraklama saglanmalidir.

Yuksek frekans uyumlu olarak tek kesimleri birbirlerine baglayin.

Elektrik glvenligi nedeniyle PE ray yildiz noktay! olusturmaktadir. PE baglantisi, ne
HF topraklama ne de ekranlama yerine geger.

EMU nedeniyle montaj plakasini HF es potansiyel topraklamaya iliskin yildiz nokta
olarak kullanmak avantajlidir.

Uygun yiksek frekans es potansiyel topraklama i¢in asagidaki 6énlemler uygulanmali-
dir;

+ PE rayi, yuksek frekans uyumlu olarak montaj plakasina baglayin.
» Sac kablo kanallari, HF uyumlu olarak elektrik panosuna baglayin.

+ Kablo kanallarini bir yiksek frekans litz telinin yardimiyla elektrik panosundaki
montaj plakasina baglayin.

» Sac kablo kanallarinin pargalarini HF uyumlu olarak birbirine baglayin.
+ Sac kablo kanallarini rediktér motoruna HF uyumlu olarak baglayin.

4.10.3 Kablo déseme

Motor kablosu ve fren hatti gibi gii¢ kablolarini, sebeke besleme hattindan ve kuman-
da kablolarindan ayri olarak doseyin.

Tum kablolar, 6rn. montaj plakasi gibi referans potansiyele olabildigince yakin désen-
melidir.

Tum kablolari mimkun oldugunca kisa tutun. Yedek halkalari énleyin.
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EMU’ya uygun montaj

4.10.4 Sebeke besleme hatlarini baglama

Sebeke besleme hattinin sebeke giris sok bobinine ve/veya sebeke filtresine baglanti-
sI, bukUimld ekranlanmamis tek damarlar veya ekranlanmamig kablolarla yapilabilir.

Gerekirse ekranlanan hatlar EMU'yu iyilestirebilir.

410.5 Sebeke filtresini baglama

Sebeke filtresi ile frekans gevirici arasindaki baglanti kablolarini mimkin oldugu kadar
kisa olmalidir.

Filtrelenmis ve filtrelenmemis kablolar bir prensip olarak birlikte désememelisiniz. Bu
nedenle sebeke filtresinin gelen ve giden kablo hatlari birbirinden ayri désenmelidir.

4.10.6 Fren direnci baglantisi

Fren direnglerini baglamak icin siki bukimlld 2 damar veya ekranlanmis bir gli¢ kablo-
sunu kullanin. Ekranlanmis kablo hatlarinda ekranlama tel 6rgusu tim alana genis
alanli désenmelidir. Ekran baglantisi icin buna yénelik ana cihazda éngérilen ekran
plakalari kullaniimalidir.

19508521739
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Kurulum

EMU’ya uygun montaj

4.10.7 Motor ve fren baglantisi

Sadece ekranlanmis motor kablolari kullaniimalidir. Motor hattinin ekran érgusu gift
tarafli olarak tim alan Gzerine genis alanh olarak frekans c¢eviricide gli¢ ekran plakasi-
na désenmelidir.

Fren beslemesine giden kablolari ekranli olarak uygulayin. Fren hattinin ekrani fre-
kans ceviricide gu¢ ekran plakasina désenmelidir.

Motor ve fren hatlari ortak bir kabloda kombine edildiginde bu kablo, fren hatlarinin bir
ic ekranla motor damarlarindan ayrilacagi sekilde uygulanmalidir. Kablolarda ek ola-
rak bir genel ekran vardir.

| =
o
\

B
@R

® ®

19508524171
SEW-EURODRIVE hazir kablolarin kullaniimasini 6nerir.

Ozellikle yiiksek EMU taleplerinde bir diger ekran kati énerilebilir. Bu amagla toprakla-
ma, pano gikisindaki motor ekraninin yaydigi girisim emisyonunu sinirlandirmak igin
ek olarak piyasada mevcut kurulum malzemeleri (topraklama kelepcgeleri ve EMU ra-
korlari) ile yapilabilir.

4.10.8 Kumanda kablosunu baglama

Dijital giriglerin baglantisini ekranlanmamis tek damarlarla gerceklestirin. Ekranli hatlar
EMU'yu iyilestirir. Ekran baglantisi igin buna yonelik 6ngérilen ekran plakalari kullanil-
malidir.

Elektrik panosunun disina bir ddseme durumunda kablolar ekranlanmig olarak uygu-
lanmalidir.

19508526603
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4.10.9 Enkoder baglantisi
SEW-EURODRIVE hazir enkoder kablolarin kullaniimasini énerir.
SEW-EURODRIVE'In hazir kablolarinda ekran kontagdi fis Gzerinden yapllir.

410.10 Ekranlama destegi

Yiksek frekans uyumlu bir ekran baglantisina dikkat edilmelidir, 6rn. ekran 6rgisinin
genis alanli olarak desteklenmesini saglayan topraklama kelepcgeleri veya EMU rakor-
laryla.
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Kurulum

Klemens baglantilar

411 Klemens baglantilar

jde

jde

jde

UYARI

Cihaz dahili referans potansiyeller:

Cihaza dahil referans potansiyel asagidaki tabloda GND ile tanimlanmaktadir.

Tdm GND referans potansiyelleri dahili olarak PE ile baglanir.

UYARI

"Rezerve" yerlesimi bu baglantiya kablo baglanamayacagi anlamina gelir.

UYARI

Glg ve kontrol

elektronik moddllerinin teknik badglanti

ler" (— B 166) boliminde verilmistir ve oradan okunabilir.

verileri

"Teknik

bilgi-

Sunum Klemens |Baglanti Kisa agiklama
X1:L1 L1 Sebeke baglantisi
X1:L2 L2 - MDX9_A-0020 — 0160-5_3-..
TR X1:L3 L3 - MDX9_A-0070 — 0140-2_3-..
i N DC link baglantisi
X1:+U, +U,
© PE Koruyucu topraklama baglantisi
xX2:U U Motor baglantisi
o X2:v \Y% - MDX9_A-0020 — 0160-5_3-..
e X2:W w - MDX9_A-0070 — 0140-2_3-..
§§+: +: Fren direnci baglantisi
© PE Koruyucu topraklama baglantisi
X1:L1 L1 Sebeke baglantisi
X1:L2 L2 - MDX9_A-0240 — 0320-5_3-..
X1:L3 L3 - MDX9_A-0213 — 0290-2_3-..
X1:-U, -U,
DC link baglantisi
X1:+U, +U,
@ PE Koruyucu topraklama baglantisi
X2:U U Motor baglantisi
X2:v \ - MDX9_A-0240 — 0320-5_3-..
X2:W W - MDX9_A-0213 — 0290-2_3-..
X2:+R +R
Fren direnci baglantisi
X2:-R -R
& PE Koruyucu topraklama baglantisi
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Sunum Klemens |Baglanti Kisa agiklama
X1:L1 L1 Sebeke baglantisi
X1:L2 L2 - MDX9_A-0460 — 1490-5_3-..
X1:L3 L3 - MDX9_A-0420 — 1080-2_3-..
X1y, |-, o
X1:+U, U, DC link baglantisi
© PE Koruyucu topraklama baglantisi
xX2:U U Motor baglantisi
X2:v Vv - MDX9_A-0460 — 1490-5_3-..
- | X2:W W - MDX9_A-0420 — 1080-2_3-..
"|X2:+R +R
R R Fren direnci baglantisi
© PE Koruyucu topraklama baglantisi
O MVE X5:24V V24 v DC 24 V besleme gerilimi
O X5:GND |GND Referans potansiyel
X10:DBO |DBO00O Fren kontroli
X10:GND |GND Referans potansiyel
X10:TF1 | TF1 Motor sicaklik degerlendirmesi igin sensoér girisi
X10:GND |GND Referans potansiyel
X30 OUT
@ X30 OUT
Sistem yolu
i i 30N | X30 IN
:E X31 SEW mdsteri servisi arabirimi
X20:1 DIO0O Dijital giris 1, sabit olarak "Cikis kati etkinlestirme" atan-
mistir.
g % ; g X20:2 DI01 Dijital giris 2, sabit nominal degerler - pozitif donme yonu
O[sp X20:3 DI02 Dijital giris 3, sabit nominal de@erler - negatif donme yonu
of4p X20:4 DI03 Dijital giris 4, hiz sabit nominal deger Bit 0
8 % Z g X20:5 DI04 Dijital giris 5, hiz sabit nominal deger Bit 1
Q7D X20:6 DIO5 Dijital giris 6, hata reset
8 % o0 [x207  rezerve edid -
X20:8 rezerve edildi -
X20:9 GND Referans potansiyel
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Klemens baglantilar

Sunum Klemens |Baglanti Kisa agiklama
X21:1 +24'V DC 24 V gerilim ¢ikigl
o1 b ] .
ofz2b X21:2 DO00 Dijital ¢cikis 1, isletime hazir
allsp X21:3 DOO01 Dijital ¢ikis 2, ¢ikis kati etkinlestirme
Of+4p X21:4 DO02 Dijital cikis 3, hata
O[]sD
O[leD X21:5 DO03 Dijital ¢ikis 4, STO etkin

X21:6 GND

Referans potansiyel

X6:1 F_STO_P1 DC +24 V girisi F_STO_P1
] X6:2 F STO M DC 0V girisi F_STO_M
2 § X6:3 F_STO_P2 DC +24-V girisi F_STO_P2
: 8 X6:4 GND Referans potansiyel
X6:5 24V STO_OUT U, =F_STO_P1ve F_STO_P2'nin beslenmesi icin DC

24V

X15:1 S2 (sin +)

Sinyal izi

X15:2 S1 (cos +)

Sinyal izi

X15:3 rezerve edildi

X15:4 rezerve edildi

X15:5 R1 (REF +)

Resolver besleme gerilimi

X15:6 -TEMP_M

Motor sicaklik degerlendirmesi

X15:7 rezerve edildi

X15:8 rezerve edildi

X15:9 S4 (sin -) Sinyal izi

X15:10 S3 (cos -) Sinyal izi

X15:11 rezerve edildi -

X15:12 rezerve edildi -

X15:13 R2 (REF -) Resolver besleme gerilimi
X15:14 +TEMP_M Motor sicaklik degerlendirmesi
X15:15 rezerve edildi -
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Klemens baglantilari

Sunum Klemens |Baglanti Kisa agiklama
X15:1 A (cos +) (K1) Sinyal izi A (cos+) (K1)
X15:2 B (sin +) (K2) Sinyal izi B (sin+) (K2)
X15:3 C (K0) Sinyal izi C (K0)
X154 DATA+" Elektronik tip etiketi veri hatt
X15:5 rezerve edildi -
X15:6 -TEMP_M Motor sicaklik degerlendirmesi
X157 rezerve edildi -
X15:8 GND Referans potansiyel
X15:9 A (cos -) (K1) Tersine sinyal izi A (cos-) (K1)
X15:10 B (sin -) (K2) Tersine sinyal izi B (sin-) (K2)
X15:11 C (K0) Tersine sinyal izi C (K0)
X15:12 DATA-? Elektronik tip etiketi veri hatti
X15:13 Usoavs 24V enkoder beslemesi
X15:14 +TEMP_M Motor sicaklik degerlendirmesi
X15:15 Usiavs 12 V enkoder beslemesi
X15:1 A (K1) Sinyal izi A (K1)
X15:2 B (K2) Sinyal izi B (K2)
X15:3 C (KO0) Sinyal izi C (K0)
X15:4 rezerve edildi -
X15:5 rezerve edildi -
X15:6 -TEMP_M Motor sicaklik degerlendirmesi
X157 rezerve edildi -
X15:8 GND Referans potansiyel
X15:9 A (K1) Tersine sinyal izi A (K1)
X15:10 B (K2) Tersine sinyal izi B (K2)
X15:11 C (K0) Tersine sinyal izi C (KO)
X15:12 rezerve edildi -
X15:13 Usoave 24V enkoder beslemesi
X15:14 +TEMP_M Motor sicaklik degerlendirmesi
X15:15 Usiove 12 V enkoder beslemesi
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Klemens baglantilar

Sunum Klemens |Baglanti Kisa agiklama
X15:1 A (cos +) (K1) Sinyal izi A (cos+) (K1)
X15:2 B (sin +) (K2) Sinyal izi B (sin+) (K2)
X15:3 rezerve edildi -
X15:4 DATA + Veri hatti RS485
X15:5 rezerve edildi -
X15:6 -TEMP_M Motor sicaklik degerlendirmesi
X157 rezerve edildi -
X15:8 GND Referans potansiyel
X15:9 A (cos -) (K1) Tersine sinyal izi A (cos-) (K1)
X15:10 B (sin -) (K2) Tersine sinyal izi B (sin-) (K2)
X15:11 rezerve edildi -
X15:12 DATA- Veri hatti
X15:13 Uszave 24V enkoder beslemesi
X15:14 +TEMP_M Motor sicaklik degerlendirmesi
X15:15 Us1ave 12 V enkoder beslemesi

1) Tip E.7S'nin elektronik tip etiketli SEW-EURODRIVE enkoderlerinde
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412 Baglanti semalari

4121 Devre semalar igin genel uyarilar

+ Gug elektronigi ve kontrol elektronik Unitesinin teknik bilgilerini "Teknik veri-
ler" (— B 166) boliminde bulabilirsiniz.

* Klemenslerin ve baglantilarin yerlesimini "Klemens baglantilari" (— B 88) boli-
munde bulabilirsiniz.

412.2 Gii¢ baglantisi

Sebeke kontaktorii, sebeke giris sok bobini, sebeke filtresi, gikis sok bobini ile gii¢ baglantilari
kablolamasi

L1

L2
L3
PE

[31

MDX9_A..

[5]

PE
[€]

36028810897869451
[11 Sebeke kontaktdru [4] Fren direnci (opsiyon)
[2] Sebeke giris sok bobini (opsiyonel) [5] Cikis bobini
[3] Sebeke filtresi (opsiyonel) [6] Motor
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Baglanti semalari

Sebeke girig sok bobini, sebeke filtresi, ¢ikis sok bobini ile, sebeke kontaktorsiiz gli¢ baglantilar

kablolamasi

"Sebeke kontaktori" (— B 52) bolimiinde, sebeke kontaktérl olmadan isletilebilen uy-
gulama inverterlerinin yer aldidi bir tabloyu bulabilirsiniz.

DIKKAT

Sebeke kontaktorsiiz igletim

Gerekli 6nlemler alinmaksizin bir uygulama inverterinin sebeke kontaktorsiz olarak
baglh fren direnciyle isletimi ciddi maddi hasarlara yol agabilir.

Gereken 6nlemleri "Sebeke kontaktérid" (— B 52) bélumunde inceleyebilirsiniz.

L1
L2
L3
PE

TN
W,

[2]

MDX9_A..

[4]

PE
[3]

36028810898214283

[1] Sebeke giris sok bobini (opsiyonel) [4] Cikis sok bobini
[2] Sebeke filtresi (opsiyonel) [5] Motor
[3] Fren direnci (opsiyon)
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Kurulum 4
Baglanti semalari

UYARI

Sebeke kontaktérl olmadan sebeke baglantisinda fren direncinin sicaklik degerlen-
dirmesi uygulama frekans geviricinin dijital girisi Uzerinden saglanmalidir. Bagh dijital
giris fren direncinin sicaklik degerlendirmesinin denetlenmesine parametre ayarlan-
malidir.
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4 Kurulum
Baglanti semalari

4.12.3 Fren kontrolii

Aciklama:
bc DC ve AC tarafindan kapatma
-
AC (hizli fren uygulanmasi)
- Dogru akim tarafinin ayriimasi
Fren
BS
BS = Hizlanma bobini
TS TS = Kismi bobin
+
Fren bobinli DC freni
1a
2a
3a Klemens kutusundaki yardimci klemensler
4a
5a
Elektrik panosu siniri
WH beyaz
RD kirmizi
BU mavi
UYARI

Fren kontrolinin secimi ve gosterilen baglanti sekilleri gercek seceneklerin sadece
bir kismini géstermektedir. Ayrintili bilgiler ve montaj uyarilari igin litfen motor kata-
loglar ve isletme kilavuzlarini dikkate alin.

jde
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Kurulum 4
Baglanti semalari

Fren kontrol initesi BMK.

bc ===
- |
AC IGND DB00
[— + AC
[
[
|
|
|
|
\
\
\
| il
WH | LT BMK
RD 12 } > BMKB
BS 2a | 3
3a \ 4
— \
BU — L I3
5a I |~ ]
_T i 14
} 15
[ T
14324495755
Fren kontrol (initesi BMV - 2 bobin
DC ‘[ T
IGND DBO0O DC 24 V
[— + -+
[
[
|
|
|
|
\
\
\
| [
WH | L[+ BMV
RD . | —
1a | 2
BS 2a } 3
3a \ 4
o] | T
4a
1 su i e T
5a | —
_T i 14
} 15
[ T
14373482507
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4 Kurulum
Baglanti semalari

Fren kontrol linitesi BMV - 1 bobin

DC r**
IGND DBO0O DC 24 V
[— + -+
[
[
|
|
|
\
\
\
\
| il
RD | LI BMV
1a } T
I 2a } 3
3a \ 4
e ] I o
53] | 119
_T | 14
} 15
[ T
14373494923
Fren kontrol linitesi BMS, BME
DC o
- | AC
AC }
\DBO00 | |
LA
‘ AN
|GND
|
|
| [
WH ‘ LT BMS
| — BME
RD i 2
1a ‘ T
BS 2all [ 3]
— 4
Sl x
il
4a 13
TS| gy 48] 113 ]
5a ﬁ 114 ]
T 15
| )
|
14324554891
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Kurulum
Baglanti semalari

Fren kontrol linitesi BMP

DC__ | AC
-
AC ‘
}DBoo
| .
rass
:GND
|
| )
|
WH | —[1] BMP
o 5
BS —1 ! |
| 23] } 2
32— T
4al— 13
S| gu — 1
— ; 15
]
!
\
|
\
14324544523
Fren kontrol linitesi BG, BGE
AC \
DC | !
~— ‘ !
AC | DBOO [ | |
| Y |
oY
|
} GND \
BG
1
WH BGE
Q 2
RD L
3
BS 4
5
TS| 4y
14324565259
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4 Kurulum
Baglanti semalari

Fren kontrol linitesi BSG

! DC 24V |
ﬁ/_ ‘ + - |
_ [ |
AC | DBOO |
\ _ |
vass SN
| GND |
L T
BSG
1
| wH |
2
RD —,
5
TS
BU
14324597131

4.12.4 Elektronik baglanti

Kontrol elektronik iinitesi kablolamasi

Klemenslerin ve baglantilarin yerlesimini "Klemens baglantilan" (— B 88) béliminde
bulabilirsiniz.

100 | istetme Kilavuzu - MOVIDRIVE® system

28488032/TR — 02/2019



28488032/TR — 02/2019

Kurulum
Baglanti semalari

Burada dijital girislerin ve dijital gikislarin gosterilen yerlesimi fabrika ayaridir

S3

MASTER
s3 E SLAVE
X20
DIOO |1 - Sabit olarak "Gikis kademesi enable" atanmistir
DIO1 |2 - Sabit nominal degerler - pozitif donme yoni
DI02 |3 - Sabit nominal dederler - negatif dénme yoni
DIO3 |4 . Hiz sabit nominal deger Bit 0
DI04 |5 Hiz sabit nominal deger Bit 1
DIO5 |6 Hata reseti
- 7
- 8
GND |9 Dijital girigler iin referans potansiyel
X21
+24 V|1 Fren gikigi
DOO00 | 2 Calismaya hazir
DO01 |3 : Son kademeyi etkinlestirme
DOO02 | 4 Hata
DOO03 |5 > STO aktif
GND |6 : $ijital cikiglar icin referans potansiyel

U

Modiil yolu galisma sekli

X20 Dijital girigler

X21

Dijital ¢ikiglar

25606792715
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4 Kurulum
Baglanti semalari

DC 24V X5
+

(D: 24V
- GND

E| X30 OUT
E| X30 IN

X6
1F_STO_P1
2|F_ STO_M
3|F_STO_P2
4
5

GND
24VSTO_OUT
L

DBO/DB00] | »| Fren kontrolii

Referans potansiyel
X10 GND ] p y

L, | Motor sicaklik
TF1 degerlendirmesi

GND Referans potansiyel

25606731275

X5 24V besleme gerilimi
X6  Guvenli kapatma icin baglanti (STO).
CS.A karti takildiginda kablo kdpruleri fabrika tarafindan gikarilir.
Teslimatta CS.A karti takilmamigsa kablo képraleri fabrika tarafindan takilir.
X10 Motor fren kontrolli ve sicaklik denetimi
X15 Motor enkoderi baglantisi
X30 Sistem yolu
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Kurulum
Baglanti semalari

4.12.5 Girig/gikis karti CIO21A ve CID21A baglanti semasi

Dijital giris ve gikiglar

X52
DI10 |1
D11 |2
D12 |3
DI13 |4
GND |5
DO10 |6
7
8
9
0

(1]

O L 4 4

zZ
O

DO11
DO12
DO13
GND 1

Yyvyvyy

@
Z
@)

18014412829087243

[11 Bir Ust seviyedeki kontrol Unitesi

Gerilim girisi

X50
REF1
Al21
Al22
GND
Al31
Al32
GND
REF2

e

| |

| |

| |

1Rk

qh
10-0-+10V

(N[O O WN|—=

9007213575393675

AI31 ve AI32 klemenslerine baglanti, devre semalarinda gosterilen Al21 ve AlI22 kle-
menslerine baglantiya yénelik analog yapilir.
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4 Kurulum
Baglanti semalari

X50
REF1

Al21
Al22
GND

Al31
Al32
GND
REF2

o|~N [ O~ [Ww(N =

REF2 ve AI31 klemenslerine baglanti, devre semalarinda gdsterilen REF1 ve Al21 kle-

18014412830137099

menslerine baglantiya yonelik analog yapilir.

Akim girisi

X50
REF1
Al21

Al22
GND
Al31
Al32
GND
REF2

o[~ | O [N |~

Akim girigleri etkinlestirilirken
edin.
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Gerilim cikisi

Akim cikisi

fé/a
>
X51 : o
AOV2] 1 S 2 o
AOC2|2 ! o lg
GND |3 e - By
AOV3 |4 g 2
AOC3|5 1
GND |6 =
18014412830141963

AOV2 ve GND klemenslerine baglanti, devre semasinda gosterilen AOV1 ve GND

klemenslerine baglantiya yonelik analog yapilir.

X51
AQV2
AOC2
GND
AOV3
AOC3
GND

o | [W(N|=

18014412830272395

AOC2 ve GND klemenslerine baglanti, devre semasinda gdsterilen AOC1 ve GND

klemenslerine baglantiya yénelik analog yapilir.
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4 Kurulum
Information regarding UL

413 Information regarding UL
UYARI

Asagidaki bolim, UL talepleri geredince, bu dokiimanin dilinden bagimsiz olarak da-
ima ingilizce basilir.

j=de

[0

UYARI

The UL-certification does not apply to operation on voltage supply systems with a
non-grounded star point (IT systems).

4131 Field wiring power terminals

Use 60/75 °C copper wire only.
Tighten terminals to in-lbs (Nm) as follows:

Tightening torque in-lbs (Nm)
MDX9_A-...-5_3-.. Line connection Motor and braking resistor terminals
0020 - 0160 X1 443 -7.08 (0.5-0.8) X2 443-7.08(0.5-0.8)
Wire sizes 14 — 12 AWG Wire sizes 14 — 12 AWG
0240 - 0320 X1 15.05-15.93 (1.7 -1.8) X2 15.05-15.93 (1.7 -1.8)
MDX9_A-...-2_3-.. Line connection Motor and braking resistor terminals
0070 - 0140 X1 443 -7.08 (0.5-0.8) X2 443-7.08(0.5-0.8)
Wire sizes 14 — 12 AWG Wire sizes 14 — 12 AWG
0213 - 0290 X1 15.05-15.93 (1.7 -1.8) X2 15.05-15.93 (1.7 -1.8)
All modules PE connection
M4:8.85-10.62 (1.0 — 1.2)
M6: 26.55 — 35.4 (3.0 -4.0

4.13.2 Short circuit current rating

Suitable for use on a circuit capable of delivering not more than

5,000 rms symmetrical amperes when protected by fuses and circuit breakers as
described in the tables below.

4.13.3 Branch circuit protection

Integral solid state short circuit protection does not provide branch circuit protection.
Branch circuit protection must be provided in accordance with the National Electrical
Code and any additional local codes.

If you use cable cross sections that are dimensioned for a smaller current than the
rated current of the unit, make sure that the fuse is dimensioned for the used cable
cross section.

For information on selecting cable cross sections, refer to the project planning ma-
nual.

Comply with the country-specific installation regulations in addition to the above
notes.
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AC 380 — 500 V devices

Kurulum

Information regarding UL

MDX9_A-.. SCCR: 5 kA/ 500 V

Non semiconductor fuses | Inverse-time circuit breaker | Type E Combination Motor

(currents are maximum va- | (currents are maximum va- Controller

lues) lues)

0020 — 0040 50 A/600 V 50 A/500 V min. Siemens Sirius
(size 1) Class: K5 3RV2021-4DA10 (20 — 25 A)
0055 — 0095 50 A/600 V 50 A/500 V min. Siemens Sirius
(size 2) Class: K5 3RV2021-4DA10 (20 - 25 A)
0125 - 0160 50 A/600 V 50 A/500 V min. Siemens Sirius
(size 3) Class: K5 3RV1031-4HA10 (40 — 50 A)
0240 — 0320 60 A/600 V 60 A/500 V min. Siemens Sirius
(size 4) Class: K5 3RV1031-4HA10 (40 — 50 A)

AC 200 - 240 V devices

MDX9_A-.. SCCR: 5 kA/ 240 V
Non semiconductor fuses | Inverse-time circuit breaker | Type E Combination Motor
(currents are maximum valu-|(currents are maximum valu- Controller
es) es)

0070 — 0093 50 A/250 V - Siemens Sirius

(size 2) 3RV1031-4HA10 (40 — 50 A)
0140 50 A/250 V 50 A/240 V min. Siemens Sirius

(size 3) 3RV1031-4HA10 (40 — 50 A)
0213 - 0290 60 A/250 V 60 A/240 V min. Siemens Sirius

(size 4) 3RV1031-4HA10 (40 — 50 A)

The units are provided with load and speed-sensitive overload protection and thermal
memory retention upon shutdown or power loss.

The trip current is adjusted to 150 % of the rated motor current.

The units are suitable for a maximum surrounding air temperature of 40 °C, max.
60 °C with derated output current.

To determine output current rating at higher than 40 °C, the output current should be
derated 2.0 % per °C between 40 °C and 60 °C.

» Use only tested units with a limited output voltage (V.. = DC 30 V) and limited
output current (I, = 8 A) as an external DC 24 V voltage source.

» UL certification does not apply to operation in voltage supply systems with a non-
grounded star point (IT systems).

4.13.4 Motor overload protection
413.5 Ambient temperature
UYARI
[ ]
1
4.13.6 Environmental conditions

The units are for use in pollution degree 2 environments.
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Devreye alma
Genel bilgiler

5 Devreye alma

5.1 Genel bilgiler

51.1 Kaldirma diizeni uygulamalari

A UYARI

Asagiya disen kaldirma dizeni hayati tehlike olusturur.
Olim veya agir yaralanmalar.

* Uygulama inverteri, kaldirma dizeni uygulamalarinda guvenlik tertibati olarak
kullanilamaz. Bu uygulamalarda emniyet donanimi olarak denetim sistemleri ve-
ya mekanik koruma tertibatlari kullanilabilir.

5.1.2 Sebeke baglantisinin agiimasi

DIKKAT

Sebeke kontaktérinin asgari kapatma suresinin altina dasalir.
Uygulama inverteri tahrip olabilir veya beklenmedik hatali ¢alismalar olusabilir.
Ongorilen siirelere ve araliklara uyun.

» Glg¢ kaynagi sebekesinin kesilmesinden sonra 10 saniyelik minimum kapanma
suresine uyulmahdir!

» Glg kaynagi sebekesini dakikada bir defadan daha fazla agip kapatmayin!

51.3 Kablolarin takilmasi

DIKKAT

Hatlar sadece gerilimsiz durumda baglanabilir ve takilabilir.
Uygulama inverteri tahrip olabilir veya beklenmedik hatali calismalar olusabilir.

» Uygulama frekans geviriciyi gerilimsiz duruma ayarlayin.
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5.2

EtherCAT®-ID ayarlama

Devreye alma

EtherCAT-ID ayarlama

Onaltilik anahtar S1 ve S2 lzerinden uygulama inverterine bir EtherCAT®-ID sabit ola-
rak atanabilir. Bu anahtarlarla 1 ile 255 arasinda ondalik bir EtherCAT®-ID onaltilik

g0Osterimde ayarlanabilir.

Bu ID kullanildiginda, EtherCAT® master icin ilgili EtherCAT® slave'in agik cihaz tanim-
layicisi olarak iglev gorlr. EtherCAT®-ID bir EtherCAT® adresi degildir.

EtherCAT®-ID her zaman EtherCAT® master tarafindan verilir. Uygulama inverterinin
teslimat durumunda bu ID standart olarak 0 degerine ayarhdir (S1 =0 ve S2 = 0).

Bir EtherCAT®-ID'nin ayarlanmasi zorunlu degildir. Slave'lerin otomatik bir adreslemesi

standart olarak master tarafindan gercgeklesir.

Uygulama inverterinde EtherCAT®-ID ayarlanmasi, yalnizca master'in donanim konfi-
gurasyonunda EtherCAT®-ID'lerin kullaniimasi daha 6nceden ayarli ise gereklidir.

istenen ondalik ID Onaltihik ID Ayar S$1 Ayar S2
(x10) (x1)
3 03 0 3
18 12 1 2
25 19 1 9
100 64 6 4
110 6E 6 E
255 FF F F
S1-EtherCAT®-ID (x10) o1,
SN
BA 987 65
S2-EtherCAT®-ID (x1) o1,
SN
BA fans 65

Yukaridaki resimdeki 6rnekte EtherCAT®-ID "110" ayarlanmistir.
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5

Devreye alma

Devreye alma igin kosullar

5.3 Devreye alma igin kosullar

Devreye alma icin asagidaki kosullar gegerlidir:

» Uygulama inverterini talimata gére mekanik ve elektriksel tesisatlarda kurdunuz.
+ Uygulama inverterini ve bagli olan tahrikleri dogru sekilde projelendirdiniz.

* Guvenlik dnlemleri, tahriklerin kasitsiz olarak devreye girmesini dnler.

+ Emniyet tedbirleri sayesinde insan ve makine igin tehlikeler engellenir.

Gerekli donanim:

» Ethernet arabirimli bilgisayar veya laptop.

- Bilgisayar ve MOVI-C® CONTROLLER arasindaki baglantiya yonelik piyasada bu-
lunan Ethernet kablosu.

« Baglanmis devreye alma ile MOVI-C® CONTROLLER.
Gerekli yazilim:
+ SEW-EURODRIVE tarafindan miihendislik yazilimi MOVISUITE® standard.
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Devreye alma 5

Devreye alma akisi

54 Devreye alma akisi

SEW-EURODRIVE tarafindan MOVISUITE® mihendislik yazilimi yardimiyla uygula-
ma inverterleri devreye alinir.

@ MOVISUITE standard

15643252491

Devreye alma islevsel olarak bélimlere ayrildi. Asagidaki adimlar érnek olarak bir uy-
gulama inverterinin devreye alinmasi yontemini gdstermektedir.

Tahrik hatlar bolimiu

Tahrik hatti E_EH:‘ Tahrik hatlarini yapilandirin.

Arabirimler boliimii

Giris/cikiglar =a§‘ * Anacihaz
S, |* VOkart
istenen degerler + islem verileri
=loo] PO verileri
* Gegici istenen deger bellegi
+ Sabit nominal degerler
* Kontrol kelimesi 1 - 3
Gergek degerler « Pl bilgileri
ool Durum kelimesi 1 - 3
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5 Devreye alma

Devreye alma akisi

| [a]
il
a
|||

Tahrik fonksiyonlari oo | FCBO01 Cikis kati blokaji
o= + FCBO05 Hiz kontroli
* FCBO06 Enterpole hiz kontroll
+ FCBO08 Enterpole tork kontroli
+ FCBO09 Pozisyonlandirma
* FCB10 Enterpole pozisyon kontrolu
+ FCB12 Referans modu
* FCB 08 Rotor konumunu belirleme
+  FCB20 Jog modu
+ FCB21 Fren testi
+ FCB26 Kullanici sinirinda durdurma
Denetleme fonksiyonlari | Referans mesaijlari 1
N Referans mesajlari 2
* Sinir degerler 1
« Sinir degerler 2
» Kontrol fonksiyonlari 1
» Kontrol fonksiyonlari 2
*  Cikis kati
Geligmis fonksiyonlar * Parametre takimi

+ Otomatik reset

» Standby modu

* Touchprobe 1

* Touchprobe 2

« Kam kontrol Unitesi

Fonksiyonlar boliimii

Cihaz verileri

+ Cihaz tanimi

* Ana komponent
* Alt komponentler
+  Uretim verileri

Hata yanitlari genel bakigi

il |

* Aks moduli
»  Sebeke kontroli
« lslevler

Set-up

* Yetkiler
» Cihaz parametrelerinin resetlenmesi
* Bellek kaynagini segme

Uygulama frekans gevirici igin

bilgiler

Standart

Standart arabirimin temel ayarlar
* Anacihaz
* Enkoder 1
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Devreye alma 5

Devreye alma akisi

istege bagl

Opsiyonlarin temel ayarlari

¢ Fieldbus
« 1/O karti
¢« Enkoder 2

+  MOVISAFE® CS..
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5 Devreye alma

Devreye alma akisi

5.4.1 Devreye alma igin kontrol listesi

Asagidaki kontrol listesinde tam bir devreye alma i¢in gereken adimlar yer alir.

Adim

Devreye alma adimi

Tamam-
landi

Motor montaiji

MOVI-C® komponentinin kurulmasi

MOVISUITE®un baglatiimasi

Tahrik hattini devreye alma

istenen degerler ve FCB'lere parametre ayarlama

Dijital giris ve ¢ikiglari yapilandirma

PD yapilandirin

Yazilim moddlini (MOVIKIT®) yapilandirma

O 00| N O | W IN|-

Tahriklerin/uygulamanin test edilmesi
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Devreye alma 5

Mihendislik yazilimina baglanti

5.5 Mihendislik yazilmina baglanti

Asagidaki sekiller uygulama frekans geviricilerin MOVISUITE® mihendislik yazilimlari-
na bir bilgisayar yardimiyla baglanma seklini gosterir.

B

7 el
g
|

[ el
A

-

i

{
[ 1 1

18014413831237515

[1] Ethernet
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isletme
Genel uyarilar

6
6.1

isletme

Genel uyarilar

A TEHLIKE

Kablolarda ve motor klemenslerinde tehlikeli gerilimler

Elektrik soku nedeniyle can kaybi veya agir yaralanmalar.

Baglanmis durumda ¢ikis klemenslerinde ve bu klemenslere baglanmis olan kab-
lolarda ve motor klemenslerinde tehlikeli gerilimler olusmaktadir. Bu durum cihaz
bloke edildiginde ve motor dururken de gegerlidir.

Calisma LED'inin sénmesi, uygulama inverterinin gu¢ kaynagindan ayrildigini ve
enerjisiz oldugunu gdéstermez.

Gulg klemenslerine dokunmadan 6nce, uygulama inverterinin giic kaynagindan
ayrilip ayrilmadidini kontrol edin.

"Emniyet uyarilan" (— B 13) boélimindeki genel emniyet uyarilarini ve "Elektrik
tesisatl" (— B 46) bolimindeki bilgileri dikkate alin.

A TEHLIKE

Motor denetimsiz olarak ¢alistiginda ezilme tehlikesi vardir.

Olum veya agir yaralanmalar.

Elektrik klemens bloku X20'U ¢ekip ¢ikartarak motorun yanlislikla hareket etmesi-
ni énleyiniz.

Bu 6nlemlerin disinda, ayrica ek énlemler alinarak makine ve insanlar igin tehlike
olusmasi 6nlenmelidir.

DIKKAT

Cikis katina izin verildiginde uygulama frekans ceviricisine motor ¢ikiglarini bagla-
ma.

Uygulama frekans cgeviricilerin hasarlari.

Uygulama frekans ceviricisinin motor ¢ikisi sadece ¢ikis kati inhibit ise baglan-
mali veya ayrilmalidir.
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isletme
7 pargali gosterge

6.2 7 pargali gosterge

6.2.1 isletme gostergeleri
S o « Iki adet 7 pargali gdsterge ile uygulama frekans geviricilerin isletme durumlar
I_I I_I Osterilir.
g
O [}

6.2.2 Hata gostergesi

Uygulama frekans gevirici olusan hatalari tanir ve bunlari hata kodu olarak gosterir.
Her hata, asagdida gdsterildigi gibi hata kodu ve asagidaki dzellikleri ile tam olarak ta-
nimlanmistir:

+ Hatayaniti
+ Hata yaniti gergeklestikten sonraki durumu
* Rest yanit tipi
Hata kodlari uygulama frekansi ceviricide yanip sénen rakamlarla gosterilir.
Hata kodu g0Ostergesinin sirasi:
500 ms 124 ms 1000 ms 124 ms 1000 ms 124 ms

12082058123

Gosterilen 6rnekte iki haneli hata kodu alt hata ile gdsterilir, burada 07.01.
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6

isletme
isletme gostergeleri

6.3 Isletme gostergeleri

Gosterge ‘ Aciklama ‘ Durum Not / Eylem

Boot esnasindaki gostergeler

b0 Cihaz bellenim yiklenirken (boot) |+ Durum: hazir degil. » Boot tamamlanana kadar bekleyin.

b1 isletmeye gegmek icin gesitli du- |+ Cikis kati inhibit. » Cihaz bu durumda kaliyor: Cihaz arizali.
b3 rumlardan geger.  lletisim yok.

br

Gosterge Aciklama Durum Not / Eylem

Cesitli cihaz durumu gostergeleri

Enerji tasarruf modu

Enerji tasarrufu modu etkin

00 DC link gerilimi yok.

e Durum: hazir degil. Sebekeyi kontrol edin.
* Cikis kati inhibit.
« lletisim olanaksiz.
Co Modul yolu hazir degil Modil yolu baglantisini kontrol edin, bkz. B6lim
yanip soénu- Modiil yolu ¢aligsma seklini ayarlama.
yor
C2 STO aktif. * Durum: hazir degil. Safe Torque Off fonksiyonu etkin.
yanip soénu- + Cikis kati inhibit.
yor * lletisim olanaksiz.
C3 Bus ile senkronizasyon hatasi. Is- » Bus baglantisini kontrol edin.

yanip sonl- |lem verisi islenmesi hazir degil.
yor

C4 Enkoder degerlendirmesi hazir de-
yanip sonu- |gil.
yor

» Cihazda ve kontrol Gnitesinde senkronizasyon
ayarini kontrol edin.

» Cihaza ve kontrol Uinitesinde iglem verileri
ayarlarini kontrol edin.

» Enkoderler baglangi¢c durumuna getiriliyor.
» Cihaz bu durumda kaliyor:
- enkoder segili degil.
- "Gergek hiz kaynag1" parametresi mevcut
olmayan bir enkoderi gdsteriyor.

C5 Motor yonetimi hazir degil
yanip soénu-
yor

C6 Dahili cihaz beslemesi tam degil.
yanip sonu-
yor

C7 Glg parcas! hazir degil.
yanip sonu-
yor

C8. Harici cihaz hazir degil.
yanip soénu-
yor

C9 Bilgi esneklestirme gérinimu hazir
yanip sénu- |degil.
yor

Cd Parametre ytikleniyor.
yanip soénu-
yor

Gosterge Aciklama

Durum

Not / Eylem

Basglangi¢ durumuna getirme iglemlerindeki g

ostergeler (parametreler standart degerlere resetlenir)

do Baslangi¢ durumuna getirme. * Durum: hazir degil. Baslangi¢ durumuna getirme tamamlanana ka-
yanip soénu- + Cikis kati inhibit. dar bekleyin.

yor « |letisim olanaksiz.

d1 Baslangi¢c durumuna getirme tesli-

yanip s6nl- |mat durumunda

yor

Gosterge Aciklama Durum Not / Eylem

Normal igletme gostergeleri

01 Cikis kati blokaji

Cikis kati inhibit.

Sdiricu ¢ikis kati tarafindan baslatiimiyor. Fren
uygulandi, fren uygulanmazsa motor rélantide
duruyor. FCB 01 DIOO klemensi ile sabit olarak
secilmistir. Ayrica, bagka kaynaklardan da ek
olarak segilebilir.
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Gosterge Aciklama Durum Not / Eylem
02 Varsayilan durdurma Bu konudaki bilgiler FCBs agiklama- |Baska bir FCB secilmemigse ve sistem hazirsa
sinda bulunmaktadir. tahrik fonksiyonu (FCB) "Varsayilan durdurma"
etkindir.

04 Manuel galistirma Manuel isletme, aktif

05 Hiz kontroli Dahili rampa Uretecli hiz denetimi.

06 Enterpole hiz kontroli Bus Uzerinden istenen degerlerle cevrimsel ola-
rak hiz kontroli. Rampa Ureteci harici olarak
baglanmis, bir Ust seviye kontrol Unitesinde.

07 Moment kontroll Moment kontroli

08 Enterpole tork kontrolu Bus Uzerinden gevrimsel olarak istenen deger-
lerle tork kontroli.

09 Pozisyon kontroli Dahili bir rampa ureteci ile pozisyonlandirma
modu.

10 Enterpole pozisyonlandirma kont- istenen degerlerle gevrimsel olarak bus (izerin-

roll den pozisyonlandirma kontrolii. Rampa Ureteci
harici olarak baglanmis, bir Ust seviye kontrol
Unitesinde.

12 Referans modu Sirlcu bir referans hareketi baglatti.

13 Uygulama sinirlarinda durma Uygulama sinirinda yavaslama. FCB 13, varsa-
yilan FCB 02'den baska bir FCB segilmediginde
de etkinlesir.

14 Acil durdurma Acil durdurma sinirinda yavaglama.

18 Rotor konumunun taninmasi Senkron motorlarda enkoderde akim degistirme.

19 Durma kontrolu Anlik konum kontrold.

20 Dokunma Adim adim calistirma aktif

21 Fren testi Fren testi, fren kapali durumda iken bir tork uy-
gulanarak yapilr.

25 Motor parametreleri 8lgimu Motor parametreleri 8lcimu etkin

26 Kullanici sinirlarinda dur Kullanici sinirlarinda durmak igin kullanilir.

isletme Kilavuzu — MOVIDRIVE® system
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6.4 Ana cihaz hata agiklamasi
6.4.1 Cikis kati denetimi hatasi 1
Alt hata: 1.1

Aciklama: Motor cikis klemensleri kisa devresi

Yanit: Cikis kati blokaji

Neden

Onlem

Cikis katindaki asirt akim veya ¢ikis kati kontroliinde hata tes-
pit edilirse ve ¢ikis kati donanim tarafindan kilitlenir.

Asiri akim igin olasi nedenler ¢ikista bir kisa devre, ¢ok buyuk
motor akimi veya gug ¢ikis katinda bir arizadir.

Alt hata: 1.2
Aciklama: Cikis katinda asiri akim

Yanit: Cikis kati blokaji

Neden

Onlem

Motor akimi gok ylksek.

Daha kuguk bir motor baglayin.

akim besleme

Akim beslemesini kontrol edin.

Akim donustirici

Akim donistiricuyl kontrol edin.

Rampa sinirlandirmasi kapali ve ayarlanmis olan rampa suresi
cok kisa.

Rampa siresini yukseltin.

Faz moduli arizali.

Faz moduliind kontrol edin.

DC 24 V besleme gerilimi sabit degil.

DC 24 V besleme gerilimini kontrol edin.

Faz modullerinin bildirim kablolarinda kesinti veya kisa devre.

Mesaj kablolarini kontrol edin.

6.4.2

Topraklama hatasi 3

Alt hata: 3.1
Aciklama: Topraklama hatasi

Yanit: Cikis kati blokaji

Neden

Onlem

Motor besleme kablosunda topraklama.

Motor besleme kablosundaki topraklamayi ¢ikarin.

Frekans geviricide topraklama.

Frekans ceviricideki topraklamayi gikarin.

Motorda topraklama hatasi.

Motordaki topraklamayi gikarin.

Sebeke komponentlerindeki topraklama.

Sebeke komponentlerindeki topraklamayi gikarin.

6.4.3

Fren kiyici hatasi 4

Alt hata: 4.1
Aciklama: Fren kiyici asiri akimi

Yanit: Cikis kati blokaji

Neden

Onlem

Rejeneratif gli¢ gok buyuk.

Yavaglama rampalarini uzatin.

Fren direnci devresinde kisa devre tespit edildi.

Fren direnci besleme kablosunu kontrol edin.

Fren direnci yliksek empedansii.

Fren direncinin teknik bilgilerini kontrol edin.

Alt hata: 4.2
Aciklama: Fren kiyici arizali

Yanit: Cikis kati blokaji

Neden

Onlem

Fren kiyicinin gikis kati arizali.

Arizal fren kiyiclyi degistirin.

6.4.4

Sebeke hatasi 6

Alt hata: 6.1
Aciklama: Sebekede faz hatasi

Yanit: Sebekede faz hatasi

Neden

Onlem

Bir sebeke fazinin olmadigi tespit edildi.

Sebeke beslemesini kontrol edin.

DC link gerilimi periyodik olarak ¢ok dusuk.

Beslenecek sebekenin projelendirmesini kontrol edin.

Sebeke geriliminin kalitesi kusurlu.

Beslemeyi (sigortalar, kontaktor) kontrol edin.
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6

Alt hata: 7.1
Aciklama: Asin DC Link gerilimi

Yanit: Cikis kati blokaji

Neden

Onlem

DC link geriliminin maksimum izin verilen siniri asildi ve ¢ikis
kati donanimla kilitlendi.

- Yavaslama rampalarini uzatin.
- Fren direnci besleme kablosunu kontrol edin.
- Fren direncinin teknik bilgilerini kontrol edin.

Alt hata: 7.2
Aciklama: DC link desarji basarisiz

Yanit: Uyari

Neden

Onlem

DC link gerilim seviyesi, desarj suresi icerisinde desarj esik de-
gerinin altina inmedi.

SEW-EURODRIVE musteri servisine danigin.

6.4.6 Hiz izleme sistemi hatasi 8

Alt hata: 8.1
Aciklama: Hiz izleme sistemi - Motorik

Yanit: Cikis kati blokaji

Neden

Onlem

Hiz kontroll (mekanik asir yiklenme veya sebekede veya mo-
torda faz kaybi nedeniyle) ayar sinirinda calisiyor.

Hiz izleme sisteminin ayarlanan gecikme suresi artiriimali veya
yik azaltiimahdir.

Enkoder dogru baglanmamis.

Enkoder baglantisini ve ddnme yéninu kontrol edin, gerekirse
akim sinirini artirin, gerekirse hizlandirma akimini azaltin.

Enkoderin donme yoni yanls.

- Enkoder baglantisini ve dénme yénini kontrol edin, gerekir-
se akim sinirini artirin, gerekirse hizlandirma akimini azaltin.
- Motor besleme kablosunu ve motoru kontrol edin, sebeke fa-
zini kontrol edin.

Alt hata: 8.2
Aciklama: Hiz izleme sistemi - Rejeneratif

Yanit: Cikis kati blokaji

Neden

Onlem

Hiz kontroli (mekanik asir ylklenme veya sebekede veya mo-
torda faz kaybi nedeniyle) ayar sinirinda galisiyor.

Hiz izleme sisteminin ayarlanan gecikme siresi artiriimali veya
rejeneratif yikleme azaltiimalidir.

Enkoder dogru baglanmamis.

Enkoder baglantisi ve donme y6nuni kontrol edin. Gerekirse
akim sinirini artirin veya gecikme degerlerini azaltin.

Enkoderin dénme yoni yanhs.

- Enkoder baglantisi ve dénme ydnuni kontrol edin. Gerekirse
akim sinirini artirin veya gecikme degerlerini azaltin.

- Motor besleme kablosunu ve motoru kontrol edin. Sebeke
fazlarini kontrol edin.

Alt hata: 8.3
Aciklama: Motor milindeki maksimum hiz

Yanit: Cikis kati blokaji

Neden

Onlem

Gergek hizin sinir degeri "Motor milindeki maksimum hiz" (dizin
8360.9 / 8361.9) asildi. Bu sinir degeri devreye alindiginda
motor ve rediiktére uygun ayarlandi.

Maksimum agida ¢ikan hizi azaltin.

6.4.7 Kontrol yontemi hatasi 9

Alt hata: 9.1
Aciklama: Motorun miknatislanmasi miimkiin degil

Yanit: Cikis kati blokaji

Neden

Onlem

Kullanici tanimli akim siniri veya ¢ikis kati denetiminde olasi
maksimum akim gereken miknatislandirma akimi ayarlanmali-
dir.

- Cikis kati yukiinu azaltin, 6rn. PWM frekansini azaltarak veya
ylklemeyi azaltarak.
- Kullanici tanimli akim sinirini artirin.

isletme Kilavuzu — MOVIDRIVE® system 7]
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Alt hata: 9.2

Aciklama: Talep edilen aktif kontrol yontemli galigma sekli miimkiin degil

Yanit: Cikis kati blokaji

Neden

Onlem

Gilncel FCB bir galisma seklini etkinlestirdi. Aktif kontrol yonte-
mi bu galisma seklini desteklemiyor, 6rn. kontrol yénteminde U/
f "pozisyon kontroli" veya "tork kontroll".

Gereken galisma sekline olanak veren kontrol yontemini igleti-
me alin. Gerekirse enkoderi baglayin. Guncel kontrol yontemi
tarafindan desteklenen galisma seklini segin.

Alt hata: 9.3
Aciklama: Mutlak rotor konumu mevcut degil

Yanit: Cikis kati blokaji

Neden

Onlem

Aktif kontrol ydontemi mutlak rotor konumu gerektirir. "Gergek

hiz kaynagi" altinda segili enkoder mutlak rotor konumu sagla-
maz.

Mutlak deger enkoderleri kullanin veya rotor konumunu FCB 18
Uzerinden belirleyin.

Alt hata: 9.4
Aciklama: Motorun diizgiin akim beslemesi miimkiin degil

Yanit: Cikis kati blokaji

Neden

Onlem

On miknatislama sirasinda gereken akim ayarlanamadi.

Kablolamayi kontrol edin veya "On miknatislama sirasindaki
akim denetimini" devre digi birakin.

Alt hata: 9.5
Aciklama: Maksimum c¢ikis frekansi asildi

Yanit: Cikis kati blokaji

Neden Onlem
Maksimum ¢ikis frekansi asildi. Maksimum hizi dusarin.
Alt hata: 9.6
Aciklama: Maksimum model hizi asildi
Yanit: Cikis kati blokaji
Neden Onlem

ELSM® kontrol ydnteminde hesaplanan tahriklerin hizi motor
kontroll igin gok yuksek.

Mimkiinse "tarama ¢evrimi n/x kontrolini" kigiltin veya hizi
azaltin.

Alt hata: 9.8
Aciklama: Akis modeli hatasi

Yanit: Cikis kati blokaji

Neden

Onlem

Motor modelinden hesaplanan rotor akisi mantikli degildir veya
hesaplanan kutup tekeri gerilimi gok kigik.

- Yapilandirma verilerini kontrol edin.

- Motor verilerini kontrol edin.

- Makineyi kontrol edin. Duruyor veya hiz ¢ok az.

- Motor ile frekans gevirici arasindaki baglanti kablosunu kont-
rol edin

- SEW-EURODRIVE servisine danigin.

Alt hata: 9.9
Aciklama: Aktif motor tipi ile parametre 6l¢iimii miimkiin degil.

Yanit: Cikis kati blokaji

Neden Onlem
Parametre 6lcimi sadece "asenkron" ve "senkron" motor tiple- |Dogru motor tipini segin.
ri ile mimkiindir. Manyetik direng ve LSPM motoru yok.
Alt hata: 9.10
Aciklama: Rotor devrilme denetimi
Yanit: Cikis kati blokaji
Neden Onlem

Akim kontroli yiik momentine dayanamaz. Sabit anma gerilimi
ile gercek gerilim arasindaki sapma ¢ok yuksek.

Kontrol yolundaki yiikk momentini (kaldirma diizeni) azaltin.

Alt hata: 9.11
Aciklama: Durma akimi fonksiyonu

Yanit: Cikis kati blokaji

Neden

Onlem

ELSM yénteminde durma akimi fonksiyonu yalnizca rotor ko-
numunun 6lgimuyle kombinasyonda miumkindur.

— Rotor konumunun élgiimiini etkinlestirin.
- Motor verilerini kontrol edin.
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Alt hata: 10.1
Aciklama: llklendirme

Yanit: Uygulamanin durmasi + Cikis kati blokaji

Neden

Onlem

Init tusunda bir hata var.

Init tusu bir Return-Code ! = 0 génderdi. Programi kontrol edin.

Alt hata: 10.2
Aciklama: Izin verilmeyen operasyon kodu

Yanit: Uygulamanin durmasi + Cikis kati blokaji

Neden

Onlem

Data esnekligi programinda yasa disi Opcode tespit edildi.

SEW-EURODRIVE musteri servisine danisin.

Alt hata: 10.3
Aciklama: Bellek erigimi

Yanit: Uygulamanin durmasi + Cikis kati blokaji

Neden

Onlem

Bellek alani bir dizin erisimi tarafindan zarar gérdu.

Ornegin bir dizin erigimi izin verilen bellek araligindan yazilir.
Programi kontrol edin.

Alt hata: 10.4
Aciklama: Stack

Yanit: Uygulamanin durmasi + Cikis kati blokaji

Neden Onlem
Data esnekligi Staks'in agimi tespit edildi. Programi kontrol edin.
Alt hata: 10.5
Aciklama: 0'a béime
Yanit: Uygulamanin durmasi + Cikis kati blokaji
Neden Onlem
0'a bélme. Programi kontrol edin.
Alt hata: 10.6
Aciklama: Runtime
Yanit: Uygulamanin durmasi + Cikis kati blokaji
Neden Onlem

Runtime hatasi/watchdog

Programi kontrol edin. Programin uygulama suresi izin verilen
sureyi aglyor.

PDI veya PDO goérevleri.

Programi kontrol edin. PDI veya PDO gérevlerinin uygulama
siresi izin verilen sureyi agiyor.

Alt hata: 10.7
Aciklama: Bir Mult/Div komutunun bilgisayar sonucu ¢ok biiyiik

Yanit: Uygulamanin durmasi + Cikis kati blokaji

Neden

Onlem

Bir gcarpma/bdlme komutunun bilgisayar sonucu 32 bitten bii-
yuk.

Programi kontrol edin.

Bir garpma/bdlme komutunun bilgisayar sonucu sonug degiske-
nine yazilamaz.

Programi kontrol edin.

Alt hata: 10.8
Aciklama: Izin verilmeyen baglanti

Yanit: Uygulamanin durmasi + Cikis kati blokaji

Neden

Onlem

Connect'te kullanilan dizine izin verilmez.

Programi kontrol edin. Kullanilan dizin mevcut degil veya islem
verileri Uzerinden erisime izin verilmez, bkz. parametre listesi.

Alt hata: 10.9
Aciklama: Code CRC

Yanit: Uygulamanin durmasi + Cikis kati blokaji

Neden

Onlem

Kod uzerindeki déngiisel artiklik denetimi saglama toplami yan-
lis.

Programi yeniden yukle. Program belle@i bozuk. Program bel-
legine izinsiz yazma erigimi uygulandi.

Alt hata: 10.10
Aciklama: Desteklenmeyen anma deger gevrim siiresi

Yanit: Uygulamanin durmasi + Cikis kati blokaji

Neden

Onlem

Desteklenmeyen anma deger ¢evrim slresi parametrelendi.

Anma deger gevrim suresini 1 ms standart degere ayarlayin.

isletme Kilavuzu — MOVIDRIVE® system
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Alt hata: 10.11
Aciklama: Uygulama programi yiiklenmemis

Yanit: Cikis kati blokaji

Neden

Onlem

Data esnekligi uygulama programi yuklenmedi.

Programi yiikleyin ya da Data esnekligini devre digi birakin.

Alt hata: 10.99
Aciklama: Bilinmeyen hata

Yanit: Uygulamanin durmasi + Cikis kati blokaji

Neden

Onlem

Data esnekliginde bilinmeyen bir hata tespit edildi.

SEW-EURODRIVE musgteri servisine danisin.

6.4.9 Sicaklik denetimi hatasi 11

Alt hata: 11.1
Aciklama: Sogutucu elemanda asir sicaklik

Yanit: Cikis kati blokaji

Neden

Onlem

Maksimum izin verilen sogutucu eleman sicakligi asildi. Bazi
kosullarda kapasite kullanimi ¢ok yuksek.

- Darbe gliciinii azaltin.

- Akimin efektif degerini azaltin.
- PWM frekansini azaltin.

- Yeterli sogutma saglayin.

- Ortam sicakligini azaltin.

Alt hata: 11.2
Agiklama: Sogutucu eleman yiikii - On uyari

Yanit: Sogutucu eleman yiikii - On uyari

Neden

Onlem

Cihazin sogutucu elemani termik olarak asiri zorlandi ve 6n
uyari esigine ulasildi.

- Darbe gliclini azaltin.

- Cikis akiminin efektif degerini azaltin.
- PWM frekansini azaltin.

- Yeterli sogutma saglayin.

- Ortam sicakligini azaltin.

Alt hata: 11.3
Aciklama: Cihazin kullanim durumu

Yanit: Cikis kati blokaji

Neden

Onlem

si nedenler: Ora ¢ikis akimi ¢ok yilksek.

Sicaklik kapatma sinir degerine eristi veya bu degeri gegti. Ola-

YUk azaltin.

PWM frekansi ¢ok yuksek.

PWM frekansini azaltin.

Ortam sicakligi ¢ok yuksek.

Yeterli sogutma saglayin.

Hava konveksiyonu yanlis.

Hava konveksiyonunu kontrol edin.

Fan arizal.

Fani kontrol edin ve gerekirse degistirin.

Alt hata: 11.5
Aciklama: Elektromekanik Yararlanma

Yanit: Cikis kati blokaji

Neden Onlem
Cihazin elektromanyetik komponentlerine yiksek daimi akimla [YUklenmeyi azaltma: Gerekirse efektif akimi azaltin.
asin yuklenildi.
Alt hata: 11.6

Aciklama: Elektromanyetik kapasite kullanimi - On uyari

Yanit: Elektromanyetik kapasite kullanimi - On uyari

Neden

Onlem

Cihazin elektromanyetik komponentleri yiiksek daimi akimla
asir zorlandi ve 6n uyari esigine ulasildi.

- Darbe gliciini azaltin.

- PWM frekansini azaltin.

- Akimin efektif degerini azaltin.
- Ortam sicakligini azaltin.

Alt hata: 11.7
Aciklama: Sogutucu elemanin sicaklik sensoriinde tel kopmasi

Yanit: Cikis kati blokaji

Neden

Onlem

Sogutucu elemanin sicaklik sensoériinde tel kopmasi.

SEW-EURODRIVE musgteri servisine danisin.
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Alt hata: 11.8
Aciklama: Sogutucu elemanin sicaklik sensoriinde kisa devre

Yanit: Cikis kati blokaji

Neden Onlem
Sogutucu elemanin sicaklik sensériinde kisa devre. SEW-EURODRIVE musteri servisine danigin.

6.4.10 Enkoder 1 hatasi 13

Alt hata: 13.1
Aciklama: Pozisyon karsilastirma kontrolii

Yanit: Enkoder 1 - Giincel kritik hata

Neden Onlem
Mutlak deger enkoderlerinde ham pozisyon ile iz sayaci arasin- |- Iz sinyallerinin kablolamasini kontrol edin.
daki karsilastirma hatalidir. - Girigim kaynaklarini kontrol edin (6rn. EMU alanindan)

- Enkoderi degistirin.

- Karti degistirin.

Bilgi: "Acil mod" mantiel ¢alisma seklinde tahrik hatali harici po-
zisyon enkoderi olmadan motor enkoderi ile yaklastirilabilir.

Alt hata: 13.2
Aciklama: Bilinmeyen enkoder tipi

Yanit: Enkoder 1 - Gilincel kritik hata
Neden Onlem

Enkoder tipi bilinmiyor ve cihaz tarafindan desteklenmiyor. - Enkoder tipini kontrol edin.

- SEW-EURODRIVE servisine danigin.

Bilgi: "Acil mod" manuel calisma seklinde tahrik hatali harici po-
zisyon enkoderi olmadan motor enkoderi ile yaklastirilabilir.

Alt hata: 13.3
Aciklama: Gegersiz veriler

Yanit: Enkoder 1 - Giincel kritik hata
Neden Onlem
Enkoder tip levhasinin verileri (6lgme adimlari/gizgi sayisi/cok |- Isletime alma parametresini kontrol edin.
turlu) gegersiz. - Enkoderi degistirin.
Bilgi: "Acil mod" maniel galisma seklinde tahrik hatali harici po-
zisyon enkoderi olmadan motor enkoderi ile yaklastirilabilir.

Alt hata: 13.4
Aciklama: Iz 6l¢iimiinde hata

Yanit: Enkoder 1 - Giincel kritik hata
Neden Onlem

iz 8lgimiinde bir hata tespit edildi. - Cihazi kapatin ve tekrar agin.

- Kablolamay! kontrol edin.

- Girisim kaynaklarini kontrol edin (6rn. EMU alanindan)

- Enkoderi kontrol edin. Gerekirse degistirin.

Bilgi: "Acil mod" manuel ¢calisma seklinde tahrik hatali harici po-
zisyon enkoderi olmadan motor enkoderi ile yaklastirilabilir.

Alt hata: 13.5
Aciklama: Dahili uyari

Yanit: Enkoder uyarisi

Neden Onlem

Enkoder bir uyari bildirdi. - Kablolamay! kontrol edin.

- Girisim kaynagini kontrol edin (1s1k huzmesi kesintisi, reflek-
tor, veri hatlari vb.).

- Sensorl temizleyin

Alt hata: 13.6
Aciklama: Sinyal seviyesi ¢ok diigiik

Yanit: Enkoder 1 - Giincel kritik hata
Neden Onlem

Seviye kontroliinde vektor izin verilen sinirin altinda. - Kablolamay:i kontrol edin.

- Girisim kaynaklarini kontrol edin (6rn. EMU alanindan)

- Enkoderi kontrol edin.

Bilgi: "Acil mod" mantiel ¢alisma seklinde tahrik hatali harici po-
zisyon enkoderi olmadan motor enkoderi ile yaklastirilabilir.
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Alt hata: 13.7
Aciklama: Sinyal seviyesi ¢ok yiiksek

Yanit: Enkoder 1 - Gilincel kritik hata

Neden

Onlem

Seviye kontrollinde vektor izin verilen sinirin tstlinde.

Kullanilan resolverin aktarim oranini kontrol edin.
Bilgi: "Acil mod" maniel ¢alisma seklinde tahrik hatali harici po-
zisyon enkoderi olmadan motor enkoderi ile yaklastirilabilir.

Alt hata: 13.8
Aciklama: Seviye denetimi

Yanit: Enkoder 1 - Giincel kritik hata

Neden

Onlem

Seviye kontrollinde vektor izin verilen sinirin Ustiinde.

Resolverin montaj konumunu kontrol edin.
Bilgi: "Acil mod" manuel calisma seklinde tahrik hatali harici po-
zisyon enkoderi olmadan motor enkoderi ile yaklastirilabilir.

Alt hata: 13.9
Aciklama: Dortliik kontrolii

Yanit: Enkoder 1 - Giincel kritik hata

Neden

Onlem

Dortliik kontroliinde (sinus enkoderi) bir hata tespit edildi.

- Cihazi kapatin ve tekrar agin.

- Kablolamay! kontrol edin.

- Girisim kaynaklarini kontrol edin (6rn. EMU alanindan)

- Enkoderi kontrol edin. Gerekirse degistirin.

Bilgi: "Acil mod" manuel ¢aligma seklinde tahrik hatali harici po-
zisyon enkoderi olmadan motor enkoderi ile yaklastirilabilir.

Alt hata: 13.10
Aciklama: Pozisyon tolerans araligi kontrolii

Yanit: Enkoder 1 - Gilincel kritik hata

Neden

Onlem

Pozisyon, tolerans araliginin diginda.

- Isletime alma parametresini kontrol edin.

- Kablolamay1 kontrol edin.

- Girisim kaynagini kontrol edin (1s1k huzmesi kesintisi, reflek-
tor, veri hatlari vb.).

- Enkoderi degistirin.

Bilgi: "Acil mod" manuel ¢calisma seklinde tahrik hatali harici po-
zisyon enkoderi olmadan motor enkoderi ile yaklastirilabilir.

Alt hata: 13.11
Aciklama: Veri zaman agimi

Yanit: Enkoder 1 - Giincel kritik hata

Neden

Onlem

Verici pozisyonu verilerinin zaman agimi

- Girisim kaynaklarini kontrol edin (6rn. EMU alanindan)

- Isletime alma parametresini kontrol edin.

Bilgi: "Acil mod" mantiel galisma seklinde tahrik hatali harici po-
zisyon enkoderi olmadan motor enkoderi ile yaklastirilabilir.

Alt hata: 13.12
Aciklama: Acil durum

Yanit: Enkoder 1 - Glincel kritik hata

Neden

Onlem

Enkoder bir acil durum bildirdi.

- Girisim kaynaklarini kontrol edin (6rn. EMU alanindan)

- Isletime alma parametresini kontrol edin.

Bilgi: "Acil mod" manuel caligma seklinde tahrik hatal harici po-
zisyon enkoderi olmadan motor enkoderi ile yaklastirilabilir.

Alt hata: 13.13
Aciklama: Baslangic durumuna getirme hatasi

Yanit: Enkoder 1 - Glincel hata

Neden

Onlem

Baslangi¢c durumuna getirmede bir iletisim hatasi tespit edildi.

- Parametreleri kontrol edin.

- Baud hizini kontrol edin.

- Enkoderdeki CANopen (Node-ID) arabiriminin dogru ayarlan-
masini saglayin.

- Kablolamay1 kontrol edin.

Bilgi: "Acil mod" maniel ¢alisma seklinde tahrik hatali harici po-
zisyon enkoderi olmadan motor enkoderi ile yaklastirilabilir.
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Alt hata: 13.14
Aciklama: lletisim

Yanit: Enkoder 1 - Gilincel hata

Neden

Onlem

Enkoder igin iletisimde bir hata tespit edildi.

- Besleme gerilimini kontrol edin.

- Girisim kaynaklarini kontrol edin (6rn. EMU alanindan)

- Kablolamay! kontrol edin.

Bilgi: "Acil mod" manuel ¢aligma seklinde tahrik hatali harici po-
zisyon enkoderi olmadan motor enkoderi ile yaklastirilabilir.

Alt hata: 13.15
Aciklama: Sistem hatasi

Yanit: Enkoder 1 - Gilincel kritik hata

Neden

Onlem

Enkoder degerlendirmede bir sistem hatasi tespit edildi.

- Cok turlu enkoderin projelendirilen yol alaninda olmasini sag-

layin.

- Sinirlari kontrol edin.

- Enkoderin sayag/anma faktérlerinin diizglin ayarlanip ayarlan-
madigini kontrol edin.

- Girisim kaynaklarini kontrol edin (6rn. EMU alanindan)

- Isletime alma parametresini kontrol edin.

- Cihazi kapatin ve tekrar agin.

- Hata tekrar acgiga ¢ikarsa SEW-EURODRIVE musteri servisi-

ne basvurun.

Bilgi: "Acil mod" maniel galisma seklinde tahrik hatali harici po-
zisyon enkoderi olmadan motor enkoderi ile yaklastirilabilir.

Alt hata: 13.16
Aciklama: Veri hattinda siirekli yiiksek diizey - Kritik

Yanit: Enkoder 1 - Giincel kritik hata

Neden

Onlem

Veri sinyalinin slrekli yiksek diizeyde oldugu tespit edildi.

- Kablolamay1 kontrol edin.

- Enkoderi kontrol edin.

Bilgi: "Acil mod" manuel ¢aligma seklinde tahrik hatal harici po-
zisyon enkoderi olmadan motor enkoderi ile yaklastirilabilir.

Alt hata: 13.17
Aciklama: Veri hattinda siirekli yiiksek diizey

Yanit: Enkoder 1 - Giincel hata

Neden

Onlem

Veri sinyalinin strekli yuksek dizeyde oldugu tespit edildi.

- Kablolamay! kontrol edin.

- Enkoderi kontrol edin.

Bilgi: "Acil mod" manuel ¢calisma seklinde tahrik hatali harici po-
zisyon enkoderi olmadan motor enkoderi ile yaklastirilabilir.

Alt hata: 13.18
Aciklama: Veri hattinda siirekli diisiik diizey - Kritik

Yanit: Enkoder 1 - Giincel kritik hata

Neden

Onlem

Veri sinyalinin strekli dislk dlizeyde oldugu tespit edildi.

- Kablolamay! kontrol edin.

- Enkoderi kontrol edin.

Bilgi: "Acil mod" mantiel galisma seklinde tahrik hatali harici po-
zisyon enkoderi olmadan motor enkoderi ile yaklastirilabilir.

Alt hata: 13.19
Aciklama: Veri hattinda siirekli diisiik diizey

Yanit: Enkoder 1 - Giincel hata

Neden

Onlem

Veri sinyalinin strekli dislk dlizeyde oldugu tespit edildi.

- Kablolamay1 kontrol edin.

- Enkoderi kontrol edin.

Bilgi: "Acil mod" manuel caligma seklinde tahrik hatal harici po-
zisyon enkoderi olmadan motor enkoderi ile yaklastirilabilir.
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Alt hata: 13.20
Aciklama: SSI hata biti - Kritik

Yanit: Enkoder 1 - Gilincel kritik hata

Neden

Onlem

SSI protokoliinde ayarlanmis hata biti.

- Isletime alma parametresini kontrol edin.

- SSI enkoderin ayarlarini kontrol edin (hata biti).

- Kablolamay! kontrol edin.

- Girisim kaynagini kontrol edin (1sik huzmesi kesintisi, reflek-
tor, veri hatlar vb.).

- Enkoderi degistirin.

Bilgi: "Acil mod" manuel galisma seklinde tahrik bir hatayla ha-
rici pozisyon enkoderine yaklastirilabilir.

Alt hata: 13.21
Aciklama: SSI hata biti

Yanit: Enkoder 1 - Gilincel hata

Neden

Onlem

SSI protokoliinde ayarlanmis hata biti.

- Isletime alma parametresini kontrol edin.

- SSI enkoderin ayarlarini kontrol edin (hata biti).

- Kablolamay! kontrol edin.

- Girisim kaynagini kontrol edin (1s1k huzmesi kesintisi, reflek-
tor, veri hatlar vb.).

- Enkoderi degistirin.

Bilgi: "Acil mod" manuel galisma seklinde tahrik bir hatayla ha-
rici pozisyon enkoderine yaklastirilabilir.

Alt hata: 13.22
Aciklama: Dahili hata - Kritik

Yanit: Enkoder 1 - Gilincel kritik hata

Neden

Onlem

Enkoder dahili bir hata bildirdi.

- Kablolamay! kontrol edin.

- Girisim kaynagini kontrol edin (1sik huzmesi kesintisi, reflek-
tor, veri hatlari vb.).

- Enkoderi degistirin.

Bilgi: "Acil mod" maniel ¢alisma seklinde tahrik hatali harici po-
zisyon enkoderi olmadan motor enkoderi ile yaklastirilabilir.

Alt hata: 13.23
Aciklama: Dahili hata

Yanit: Enkoder 1 - Giincel hata

Neden

Onlem

Enkoder dahili bir hata bildirdi.

- Kablolamay1 kontrol edin.

- Girisim kaynagini kontrol edin (1s1k huzmesi kesintisi, reflek-
tor, veri hatlari vb.).

- Enkoderi degistirin.

Bilgi: "Acil mod" manuel ¢calisma seklinde tahrik hatali harici po-
zisyon enkoderi olmadan motor enkoderi ile yaklastirilabilir.

Alt hata: 13.24
Aciklama: Siiruis alani asildi

Yanit: Enkoder 1 - Giincel hata

Neden

Onlem

izin vermiyor.

Giincel pozisyon modu (dizin 8381.10) blytk sirus alanlarina

Siiriis alanini kontrol edin.
Bilgi: "Acil mod" manuel caligma seklinde tahrik hatal harici po-
zisyon enkoderi olmadan motor enkoderi ile yaklastirilabilir.

Alt hata: 13.25
Aciklama: Enkoder baslatilirken hata

Yanit: Cikis kati blokaji

Neden

Onlem

Enkoder baslatilirken zor bir hata tespit edildi.

Cihazi kapatin ve tekrar agin.
Bilgi: "Acil mod" mantiel ¢alisma seklinde tahrik hatali harici po-
zisyon enkoderi olmadan motor enkoderi ile yaklastirilabilir.
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6

Alt hata: 14.1
Aciklama: Pozisyonun karsilagtirma kontrolii

Yanit: Enkoder 2 - Giincel kritik hata

Neden

Onlem

Mutlak deger enkoderlerinde ham pozisyon ile iz sayaci arasin-
daki karsilastirma hatalidir.

- iz sinyallerinin kablolamasini kontrol edin.

- Girigim kaynaklarini kontrol edin (6rn. EMU alanindan)

- Enkoderi degistirin.

- Karti degistirin.

Bilgi: "Acil mod" mantiel ¢alisma seklinde tahrik hatali harici po-
zisyon enkoderi olmadan motor enkoderi ile yaklastirilabilir.

Alt hata: 14.2
Aciklama: Bilinmeyen enkoder tipi

Yanit: Enkoder 2 - Giincel kritik hata

Neden

Onlem

Enkoder tipi bilinmiyor ve cihaz tarafindan desteklenmiyor.

- Enkoder tipini kontrol edin.

- SEW-EURODRIVE servisine danigin.

Bilgi: "Acil mod" manuel calisma seklinde tahrik hatali harici po-
zisyon enkoderi olmadan motor enkoderi ile yaklastirilabilir.

Alt hata: 14.3
Aciklama: Gegersiz veriler

Yanit: Enkoder 2 - Giincel kritik hata

Neden

Onlem

Enkoder tip levhasinin verileri (6lgme adimlari/cizgi sayisi/gok
turlu) gegersiz.

- Isletime alma parametresini kontrol edin.

- Enkoderi degistirin.

Bilgi: "Acil mod" maniel galisma seklinde tahrik hatali harici po-
zisyon enkoderi olmadan motor enkoderi ile yaklastirilabilir.

Alt hata: 14.4
Aciklama: Iz 6lgiimiinde hata

Yanit: Enkoder 2 - Guincel kritik hata

Neden

Onlem

iz 8lgimiinde bir hata tespit edildi.

- Cihazi kapatin ve tekrar agin.

- Kablolamay! kontrol edin.

- Girisim kaynaklarini kontrol edin (6rn. EMU alanindan)

- Enkoderi kontrol edin. Gerekirse degistirin.

Bilgi: "Acil mod" manuel calisma seklinde tahrik hatali harici po-
zisyon enkoderi olmadan motor enkoderi ile yaklastirilabilir.

Alt hata: 14.5
Aciklama: Dahili uyan

Yanit: Enkoder uyarisi

Neden

Onlem

Enkoder bir uyari bildirdi.

- Kablolamay! kontrol edin.

- Girisim kaynagini kontrol edin (1s1k huzmesi kesintisi, reflek-
tor, veri hatlari vb.).

- Sensorl temizleyin

Alt hata: 14.6
Aciklama: Sinyal seviyesi ¢ok diigiik

Yanit: Enkoder 2 - Giincel kritik hata

Neden

Onlem

Seviye kontroliinde vektor izin verilen sinirin altinda.

- Kablolamay1 kontrol edin.

- Girisim kaynaklarini kontrol edin (6rn. EMU alanindan)

- Enkoderi kontrol edin.

Bilgi: "Acil mod" mantiel galisma seklinde tahrik hatali harici po-
zisyon enkoderi olmadan motor enkoderi ile yaklastirilabilir.

Alt hata: 14.7
Aciklama: Sinyal seviyesi ¢ok yiiksek

Yanit: Enkoder 2 - Glincel kritik hata

Neden

Onlem

Seviye kontroliinde vektor izin verilen sinirin Gstiinde.

Kullanilan resolverin aktarim oranini kontrol edin.
Bilgi: "Acil mod" maniel ¢alisma seklinde tahrik hatali harici po-
zisyon enkoderi olmadan motor enkoderi ile yaklastirilabilir.
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Alt hata: 14.8
Aciklama: Seviye denetimi

Yanit: Enkoder 2 - Giincel kritik hata

Neden

Onlem

Seviye kontrollinde vektor izin verilen sinirin altinda.

Resolverin montaj konumunu kontrol edin.
Bilgi: "Acil mod" maniel ¢alisma seklinde tahrik hatali harici po-
zisyon enkoderi olmadan motor enkoderi ile yaklastirilabilir.

Alt hata: 14.9
Aciklama: Bolge kontrolii

Yanit: Enkoder 2 - Giincel kritik hata

Neden

Onlem

Doértliik kontroliinde (sinlis enkoderi) bir hata tespit edildi.

- Cihazi kapatin ve tekrar agin.

- Kablolamay! kontrol edin.

- Girisim kaynaklarini kontrol edin (6rn. EMU alanindan)

- Enkoderi kontrol edin. Gerekirse degistirin.

Bilgi: "Acil mod" manuel calisma seklinde tahrik hatali harici po-
zisyon enkoderi olmadan motor enkoderi ile yaklastirilabilir.

Alt hata: 14.10
Aciklama: Pozisyon tolerans araligi kontrolii

Yanit: Enkoder 2 - Giincel kritik hata

Neden

Onlem

Pozisyon, tolerans araliginin diginda.

- Isletime alma parametresini kontrol edin.

- Kablolamay1 kontrol edin.

- Girisim kaynagini kontrol edin (1sik huzmesi kesintisi, reflek-
tor, veri hatlari vb.).

- Enkoderi degistirin.

Bilgi: "Acil mod" maniel galisma seklinde tahrik hatali harici po-
zisyon enkoderi olmadan motor enkoderi ile yaklastirilabilir.

Alt hata: 14.11
Aciklama: Veri zaman agimi

Yanit: Enkoder 2 - Giincel kritik hata

Neden

Onlem

Verici pozisyonu verilerinin zaman asimi

- Girisim kaynaklarini kontrol edin (6rn. EMU alanindan)

- Isletime alma parametresini kontrol edin.

Bilgi: "Acil mod" manuel ¢aligma seklinde tahrik hatali harici po-
zisyon enkoderi olmadan motor enkoderi ile yaklastirilabilir.

Alt hata: 14.12
Aciklama: Acil durum

Yanit: Enkoder 2 - Giincel kritik hata

Neden

Onlem

Enkoder bir acil durum bildirdi.

- Girisim kaynaklarini kontrol edin (6rn. EMU alanindan)

- Isletime alma parametresini kontrol edin.

Bilgi: "Acil mod" manuel ¢calisma seklinde tahrik hatali harici po-
zisyon enkoderi olmadan motor enkoderi ile yaklastirilabilir.

Alt hata: 14.13
Aciklama: Baslangi¢ durumuna getirme hatasi

Yanit: Enkoder 2 - Gincel hata

Neden

Onlem

Baslangi¢c durumuna getirmede bir iletisim hatasi tespit edildi.

- Parametreleri kontrol edin.

- Baud hizini kontrol edin.

- Enkoderdeki CANopen (Node-ID) arabiriminin dogru ayarlan-
masini saglayin.

- Kablolamay! kontrol edin.

Bilgi: "Acil mod" maniel ¢alisma seklinde tahrik hatali harici po-
zisyon enkoderi olmadan motor enkoderi ile yaklastirilabilir.

Alt hata: 14.14
Aciklama: lletisim

Yanit: Enkoder 2 - Giincel hata

Neden

Onlem

Enkoder igin iletisimde bir hata tespit edildi.

- Besleme gerilimini kontrol edin.

- Girisim kaynaklarini kontrol edin (6rn. EMU alanindan)

- Kablolamay! kontrol edin.

Bilgi: "Acil mod" mantiel galisma seklinde tahrik hatali harici po-
zisyon enkoderi olmadan motor enkoderi ile yaklastirilabilir.
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Alt hata: 14.15
Aciklama: Sistem hatasi

Yanit: Enkoder 2 - Giincel kritik hata

Neden

Onlem

Enkoder degerlendirmede bir sistem hatasi tespit edildi.

- Cok turlu enkoderin projelendirilen yol alaninda olmasini sag-

layin.

- Sinirlari kontrol edin.

- Enkoderin sayag/anma faktérlerinin dizgln ayarlanip ayarlan-
madigini kontrol edin.

- Girisim kaynaklarini kontrol edin (6rn. EMU alanindan)

- Isletime alma parametresini kontrol edin.

- Cihazi kapatin ve tekrar agin.

- Hata tekrar acgiga ¢ikarsa SEW-EURODRIVE musteri servisi-

ne basvurun.

Bilgi: "Acil mod" maniel ¢alisma seklinde tahrik hatali harici po-
zisyon enkoderi olmadan motor enkoderi ile yaklastirilabilir.

Alt hata: 14.16
Aciklama: Veri hattinda siirekli yiiksek diizey - Kritik

Yanit: Enkoder 2 - Guincel kritik hata

Neden

Onlem

Veri sinyalinin slrekli yiksek diizeyde oldugu tespit edildi.

- Kablolamay1 kontrol edin.

- Enkoderi kontrol edin.

Bilgi: "Acil mod" manuel ¢aligma seklinde tahrik hatali harici po-
zisyon enkoderi olmadan motor enkoderi ile yaklastirilabilir.

Alt hata: 14.17
Aciklama: Veri hattinda siirekli yiiksek diizey

Yanit: Enkoder 2 - Giincel hata

Neden

Onlem

Veri sinyalinin strekli yuksek dizeyde oldugu tespit edildi.

- Kablolamay! kontrol edin.

- Enkoderi kontrol edin.

Bilgi: "Acil mod" manuel ¢calisma seklinde tahrik hatal harici po-
zisyon enkoderi olmadan motor enkoderi ile yaklastirilabilir.

Alt hata: 14.18
Aciklama: Veri hattinda siirekli diisiik diizey - Kritik

Yanit: Enkoder 2 - Giincel kritik hata

Neden

Onlem

Veri sinyalinin surekli dusuk dizeyde oldugu tespit edildi.

- Kablolamay! kontrol edin.

- Enkoderi kontrol edin.

Bilgi: "Acil mod" mantiel galisma seklinde tahrik hatali harici po-
zisyon enkoderi olmadan motor enkoderi ile yaklastirilabilir.

Alt hata: 14.19
Aciklama: Veri hattinda siirekli diisiik diizey

Yanit: Enkoder 2 - Giincel hata

Neden

Onlem

Veri sinyalinin strekli dislk diizeyde oldugu tespit edildi.

- Kablolamay1 kontrol edin.

- Enkoderi kontrol edin.

Bilgi: "Acil mod" manuel caligma seklinde tahrik hatali harici po-
zisyon enkoderi olmadan motor enkoderi ile yaklastirilabilir.

Alt hata: 14.20
Aciklama: SSI hata biti - Kritik

Yanit: Enkoder 2 - Glincel kritik hata

Neden

Onlem

SSI protokoliinde ayarlanmis hata biti.

- Isletime alma parametresini kontrol edin.

- SSI enkoderin ayarlarini kontrol edin (hata biti).

- Kablolamay! kontrol edin.

- Girisim kaynagini kontrol edin (1sik huzmesi kesintisi, reflek-
tor, veri hatlari vb.).

- Enkoderi degistirin.

Bilgi: "Acil mod" manuel ¢alisma seklinde tahrik bir hatayla ha-
rici pozisyon enkoderine yaklastirilabilir.
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Alt hata: 14.21
Aciklama: SSI hata biti

Yanit: Enkoder 2 - Giincel hata

Neden

Onlem

SSI protokoliinde ayarlanmis hata biti.

- Isletime alma parametresini kontrol edin.

- SSI enkoderin ayarlarini kontrol edin (hata biti).

- Kablolamay! kontrol edin.

- Girisim kaynagini kontrol edin (1sik huzmesi kesintisi, reflek-
tor, veri hatlar vb.).

- Enkoderi degistirin.

Bilgi: "Acil mod" manuel galisma seklinde tahrik bir hatayla ha-
rici pozisyon enkoderine yaklastirilabilir.

Alt hata: 14.22
Aciklama: Dahili hata - Kritik

Yanit: Enkoder 2 - Giincel kritik hata

Neden

Onlem

Enkoder dahili bir hata bildirdi.

- Kablolamay1 kontrol edin.

- Girisim kaynagini kontrol edin (1sik huzmesi kesintisi, reflek-
tor, veri hatlari vb.).

- Enkoderi degistirin.

Bilgi: "Acil mod" maniel galisma seklinde tahrik hatali harici po-
zisyon enkoderi olmadan motor enkoderi ile yaklastirilabilir.

Alt hata: 14.23
Aciklama: Dahili hata

Yanit: Enkoder 2 - Giincel hata

Neden

Onlem

Enkoder dahili bir hata bildirdi.

- Kablolamay1 kontrol edin.

- Girisim kaynagini kontrol edin (1s1k huzmesi kesintisi, reflek-
tor, veri hatlari vb.).

- Enkoderi degistirin.

Bilgi: "Acil mod" manuel ¢calisma seklinde tahrik hatal harici po-
zisyon enkoderi olmadan motor enkoderi ile yaklastirilabilir.

Alt hata: 14.24
Aciklama: Siiriis alani asildi

Yanit: Enkoder 2 - Giincel hata

Neden

Onlem

Giincel pozisyon modu (dizin 8381.10) blyik sirus alanlarina
izin vermiyor.

SiirGs alanini kontrol edin.
Bilgi: "Acil mod" manuel ¢aligma seklinde tahrik hatali harici po-
zisyon enkoderi olmadan motor enkoderi ile yaklastirilabilir.

Alt hata: 14.25
Aciklama: Enkoder baslatilirken hata

Yanit: Cikis kati blokaji

Neden

Onlem

Enkoder baslatilirken zor bir hata tespit edildi.

Cihazi kapatin ve tekrar agin.
Bilgi: "Acil mod" maniel galisma seklinde tahrik hatali harici po-
zisyon enkoderi olmadan motor enkoderi ile yaklastirilabilir.

6.4.12

Devreye alma hatasi 16

Alt hata: 16.1
Aciklama: Motor isletime alinmadi

Yanit: Cikis kati blokaji

Neden

Onlem

Motor isletime alinmadi ya da tam igletime alinmadi.

Motoru tam kapsayici igletime alin.

Alt hata: 16.2
Aciklama: Regiilator parametresinin hesaplanmasi miimkiin degil

Yanit: Cikis kati blokaji

Neden

Onlem

Kullanilan enkoderin 6lu suresinin ¢gok uzun olmasi nedeniyle
gereKli filtre katsayisinin hesaplanmasi mimekin degil.

Olii siiresi kisa enkoder kullanin veya SEW-EURODRIVE miis-
teri servisine basvurun.
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Alt hata: 16.3
Aciklama: Termik motor modeli miimkiin degil

Yanit: Cikis kati blokaji

Neden

Onlem

Termik modelin isletime alinmasinin tamamlanmamasina rag-
men termik motor modeli veya tahrike izin verilmesi igin geger-
siz parametre.

Termik motor modelinin parametresini kontrol edin ve isletime
ahn.

Alt hata: 16.5
Aciklama: Akim siniri, motorun manyetiklestirme akimindan kiigiik

Yanit: Cikis kati blokaji

Neden

Onlem

Akim siniri, motorun aktif kontrol yonteminin hesaplanan man-
yetiklestirme akimindan daha kuguk.

Akim sinirini artirin. Gerekli manyetiklestirme akimi: Bkz. kont-
rol yonteminin diyagnostik parametresi.

Alt hata: 16.6
Aciklama: Kontrol yontemi miimkiin degil

Yanit: Cikis kati blokaji

Neden

Onlem

Motor igin yanls kontrol yontemi segildi.

Segcilen motor igin uygun kontrol ydntemi segin.

Alt hata: 16.7
Aciklama: PWM frekansi miimkiin degil

Yanit: Cikis kati blokaji

Neden

Onlem

Ayarlanan PWM frekansina bu gug ¢ikis katinda izin verilmiyor.

Bagska bir PWM frekansi segin. MUmkin PWM frekanslari: Bkz.

cihaz yapilandirma verileri.

Alt hata: 16.8
Aciklama: Motor 1 sicaklik sensorii

Yanit: Cikis kati blokaji

Neden

Onlem

Motor 1'in sicaklik sensoriiniin igletime alinmasi hatali.

Yeniden isletime alma yurGtun.

Alt hata: 16.9
Aciklama: Motor 2 sicaklik sensorii

Yanit: Cikis kati blokaji

Neden

Onlem

Motor 2'in sicaklik sensoriinln isletime alinmasi hatali.

Yeniden isletime alma yirGtin.

Alt hata: 16.10
Aciklama: Gergek pozisyon kaynagi atanmadi

Yanit: Uygulamanin durmasi + Cikis kati blokaji

Neden

Onlem

Aktif kontrol yénteminde pozisyon modu igin bir enkoder gerek-
lidir.

- Gergek pozisyon kaynagi aktif aktarma demetinin enkoder
atamasina atanmalidir (dizin 8565.3 veya 8566.3).

- Enkoder mevcut degilse sadece FCB'ler "tork kontroli" veya
"hiz kontroli" caligma sekilleriyle etkinlestirilir.

Alt hata: 16.11
Aciklama: Motor verileri hesaplama hatasi

Yanit: Cikis kati blokaji

Neden

Onlem

Motoru igletime alma nitelikli olmayan motor verileri veya yanls
cihaz yapilandirma verileri nedeniyle mimkuin degil.

Motor verilerini uygunluk bakimindan kontrol edin veya SEW-
EURODRIVE musteri servisine bagvurun.

Alt hata: 16.12
Aciklama: Motor verilerinin yazma calismasi

Yanit: Cikis kati blokaji

Neden

Onlem

Elektrikli isletime alma parametresi (dizin 8357, 8360, 8394,
8420 veya 8358, 8361, 8395, 8421) agiklanmadan 6nce alt di-
zin 1, 0'a yazilmadi.

Hatayi resetleyin. Diger agiklamalardan 6nce 8360/1 veya
8361/1 parametreler "0"a ayarlanmaldir.

isletme Kilavuzu — MOVIDRIVE® system

133



isletme
Ana cihaz hata agiklamasi

Alt hata: 16.20

Aciklama: Anma motor hizi gok yiiksek veya anma frekansi ¢gok diigiik

Yanit: Cikis kati blokaji

Neden

Onlem

Etiket bilgilerine gore isletime almada: Anma motor hizi gok
ylksek veya anma frekansi ¢ok disiik. Bundan kaynaklanan
kutup cifti sayisi 0'dr.

Uygun motor verilerini (anma motor hizi ve anma frekansi) gi-
rin.

Alt hata: 16.21
Aciklama: Anma motor kaymasi olumsuz

Yanit: Cikis kati blokaji

Neden

Onlem

Etiket bilgilerine gore isletime alindiginda hesaplanan anma
motor kaymasi olumsuz olur: Anma frekansi gok dlsik veya
anma motor hizi gok yiksek veya kutup cifti sayisi ¢ok yiksek.

Uygun motor verilerini (anma frekansi, anma motor hizi, kutup
cifti sayisi) girin.

Alt hata: 16.22
Aciklama: Kutup cifti sayisi belirtiimelidir.

Yanit: Cikis kati blokaji

Neden

Onlem

Etiket bilgilerine gore isletime almada: Kutup cifti sayisinin an-
ma frekansi ve anma motor hizindan agik¢a belirlenmesi mum-
kin degil.

Kutup cifti sayisini belirtin.

Alt hata: 16.23
Aciklama: Olasilik kontrolii basarisiz

Yanit: Cikis kati blokaj

Neden

Onlem

Etiket bilgileriyle isletime almada: Tahmini anma gucd, belirtilen
anma gucune uygun degil.

Girilen etiket bilgilerinin uygunlugunu kontrol edin.

Alt hata: 16.24

Aciklama: Giincel PWM frekansinda veya giincel kontrol yonteminde hiz regiilatorii tarama ¢evrimi miimkiin degil

Yanit: Uygulamanin durmasi + Cikis kati blokaji

Neden

Onlem

"2.5 kHz" PWM frekansinda sadece 2 ms hiz regulatori tarama
gevrimine izin verilir. ELSM® kontrol ydonteminde sadece 1 ms
ce 2 ms hiz regilatori tarama gevrimine izin verilir.

PWM frekansini artirin veya hiz regulatériiniin tarama gevrimini
2 ms'ye artirin. ELSM® kontrol yénteminde tarama gevrimini
1 ms veya 2 ms olarak ayarlayin.

Alt hata: 16.25
Aciklama: Durma akimi igin kullanici tanimli akim siniri gok diiglik

Yanit: Cikis kati blokaji

Neden

Onlem

Kullanici tanimli akim siniri, minimum durma akimi igin gok di-
suk.

Kullanici tanimli akim sinirini artirin veya durma akimi fonksi-
yonunu devre digi birakin.

Alt hata: 16.26
Aciklama: Anma degerler tam veya uygun degil

Yanit: Cikis kati blokaji

Neden

Onlem

Etiket bilgilerine gore igletime almada: Anma gerilimi, anma
akimi, anma hizi veya anma motor hizi kayitli degil veya uygun
degil.

Anma gerilimi, anma akimi, anma hizi ve anma motor hizini
kaydedin veya kontrol edin.

Alt hata: 16.27
Aciklama: Maksimum akim veya maksimum tork uygun degil

Yanit: Cikis kati blokaji

Neden

Onlem

Etiket bilgilerine gore isletime almada: Maksimum akim veya
maksimum tork kayitli degil veya maksimum akim ve maksi-
mum tork uygun degil.

Maksimum akim ve maksimum torku kontrol edin.
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Alt hata: 16.30
Aciklama: EtherCAT®-EEPROM yapilandirma durumu hatali

Yanit: Uyari

Neden

Onlem

EEPROM yiiklenmedi, ikili dosya yuiklenmedi.

EtherCAT®/SBusPLUS-EEPROM yapilandirma durumu hatali.

SEW-EURODRIVE musteri servisine danisin.

EEPROM sarj islemi hatali.

SEW-EURODRIVE musgteri servisine danisin.

EEPROM saglama toplami hatali.

SEW-EURODRIVE misgteri servisine danisin.

6.4.13 Dahili bilgisayar hatasi, hata 17

Alt hata: 17.7
Aciklama: Istisnai hata

Yanit: Cikis kati blokaji

Neden

Onlem

CPU'da istisnai tuzak meydana geldi.

SEW-EURODRIVE musgteri servisine danisin.

6.4.14 Yazilim hatasi, hata 18

Alt hata: 18.1
Aciklama: Motor yonetimi

Yanit: Cikis kati blokaj
Sistem durumu: CPU reset ile hata onaylama

Neden

Onlem

Motor y6netimi arabiriminde bir hata tespit edildi.

- Cihazi kapatin/agin.
- Hata hala devam ediyorsa SEW-EURODRIVE mdsteri servisi-
ne basvurun.

Alt hata: 18.3
Aciklama: Gorev sistemi uyarisi

Yanit: Uyari

Neden

Onlem

Dahili gérev sisteminin islenmesine bir hata tespit edildi. Bu
orn. gevrimsel Tasklarda zaman kaymasi olabilir.

- Uyariy1 onaylayin.
- Hata duzenli olarak agiga ¢ikarsa SEW-EURODRIVE musteri
servisine basvurun.

Alt hata: 18.4
Aciklama: Task sistemi

Yanit: Cikis kati blokaj
Sistem durumu: CPU reset ile hata onaylama

Neden

Onlem

Dahili gorev sisteminin islenmesine bir hata tespit edildi. Bu
orn. cevrimsel Tasklarda zaman kaymasi olabilir.

- Cihazi kapatin/agin.
- Hata hala devam ediyorsa SEW-EURODRIVE mdsteri servisi-
ne basvurun.

Alt hata: 18.7
Aciklama: Agir hata

Yanit: Cikis kati blokaj
Sistem durumu: CPU reset ile hata onaylama

Neden Onlem
Agir yazilm hatasi olustu. - Cihazi kapatin ve tekrar agin.
- Hata tekrar aciga ¢ikarsa cihazi degistirin ve hata numarala-
riyla SEW-EURODRIVE gonderin. Daha fazla destek igin
SEW-EURODRIVE servisine danigin.
Alt hata: 18.8
Aciklama: Gegersiz hata kodu
Yanit: Cikis kati blokaji
Neden Onlem

Gegersiz bir hata kodu talep edildi.

- Cihazi kapatin/agin.
- Hata hala devam ediyorsa SEW-EURODRIVE mdsteri servisi-
ne basvurun.
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Alt hata: 18.9
Aciklama: Dahili yazilim hatasi

Yanit: Cikis kati blokaj
Sistem durumu: CPU reset ile hata onaylama

Neden

Onlem

Yazili beklenmeyen bir sonug bildirdi.

- Cihazi kapatin/agin.

- Hata tekrar aciga cikarsa cihazi degistirin ve hata numarala-
riyla SEW-EURODRIVE gonderin. Daha fazla destek igin
SEW-EURODRIVE servisine danigin.

Alt hata: 18.10
Aciklama: Watchdog

Yanit: Cikis kati blokaji

Neden

Onlem

Yazilim artik éngorilen gevrim siiresinde galismiyor.

- Cihazi kapatin/agin.
- Hata hala devam ediyorsa SEW-EURODRIVE mdusteri servisi-
ne basvurun.

Alt hata: 18.12
Aciklama: Konfigiirasyon verileri

Yanit: Cikis kati blokaji
Sistem durumu: CPU reset ile hata onaylama

Neden

Onlem

Yapilandirma verileri uygun degil veya aktif bellenim versiyo-
nunda yorumlanamiyor.

Bellenim, giincelleyin veya gecerli yapilandirma verilerini ylkle-
yin.

Alt hata: 18.13
Aciklama: Karsilasgtirma verileri

Yanit: Cikis kati blokaj
Sistem durumu: CPU reset ile hata onaylama

Neden

Onlem

Kargilagtirma verileri uyumlu degil.

Gegerli kargilagtirma verilerini yukleyin.

6.4.15 islem verileri hatasi 19

Alt hata: 19.1
Aciklama: Istenen tork degeri ihlali

Yanit: Uygulamanin durmasi + Cikis kati blokaji

Neden

Onlem

Olasi istenen tork degerleri belirtiimedi.

istenen tork degerlerini uyarlayin.

Alt hata: 19.2
Aciklama: Istenen pozisyon degeri ihlali

Yanit: Uygulamanin durmasi + Cikis kati blokaji

Neden

Onlem

istenen pozisyon degeri yazilim limit anahtarlarinin disinda.

Istenen pozisyon degerini kontrol edin.

istenen pozisyon degeri Modulo alaninin disinda.

istenen pozisyon degerini kontrol edin.

Kullanici birimindeki pozisyon, sistem biriminde say! tasmasi
Uretir.

Kullanici birimindeki pozisyonu kontrol edin.

Alt hata: 19.3
Aciklama: Istenen hiz degeri ihlali

Yanit: Uygulamanin durmasi + Cikis kati blokaji

Neden

Onlem

Uygun olmayan istenen hiz degerleri belirtildi.

istenen hiz degerlerini uyarlayin.

Alt hata: 19.4
Aciklama: Istenen hizlanma degeri ihlali

Yanit: Acil durdurma + Cikis kati blokaji

Neden

Onlem

Uygun olmayan istenen hizlanma degerleri belirtildi. Sadece
deger arali§1 >= 0'a izin verilir.

istenen hizlanma degerlerini uyarlayin.
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Alt hata: 19.5
Aciklama: Tahrik fonksiyonu mevcut degil

Yanit: Uygulamanin durmasi + Cikis kati blokaji

Neden

Onlem

islem verileri (izerinden mevcut olmayan tahrik fonksiyonlar
(FCB) segildi.

Islem verileri (izerinden FCB segimine yénelik mevcut FCB nu-
marasi belirtildi.

Alt hata: 19.6
Aciklama: Istenen kiitlesel atalet momenti deger ihlali

Yanit: Acil durdurma + Cikis kati blokaj

Neden

Onlem

Olasi istenen kitlesel atalet momenti degerleri belirtiimedi. Sa-
dece deger araligi >= 0'a izin verilir.

Istenen kiitlesel atalet momenti degerlerini uyarlayin.

Alt hata: 19.7
Aciklama: Referanslama yok

Yanit: Uygulamanin durmasi + Cikis kati blokaji

Neden

Onlem

Aktif fonksiyona sadece referansl enkoderde izin verilir.

Fonksiyonu ancak enkoder referanslanmigsa etkinlestirin.

Alt hata: 19.8
Aciklama: Tahrik demetine gecilmesine izin verilmiyor

Yanit: Uygulamanin durmasi + Cikis kati blokaji

Neden

Onlem

Bloke edilmis ¢ikis katinda tahrik demetine gegilmesi talep edi-
lir.

Tahrik demetine gegisten 6nce cikis katini kilitleyin.

Alt hata: 19.9
Aciklama: Sarsma istenen deger ihlali

Yanit: Uygulamanin durmasi + Cikis kati blokaji

Neden

Onlem

Sarsma igin de@erler uygun degil.

Sarsma igin istenen degerleri uyarlayin.

6.4.16

Cihaz denetimi hatasi 20

Alt hata: 20.1
Aciklama: Beslenme gerilimi hatasi

Yanit: Cikis kati blokaj
Sistem durumu: CPU reset ile hata onaylama

Neden

Onlem

Dabhili elektronik besleme gerilimi veya baglanan harici DC-24-
V bekleme besleme gerilimi izin verilen gerilim araliginda degil.

- Harici DC 24 V bekleme besleme geriliminin gerilim seviyesini
ve baglantilari dogruluk bakimindan kontrol edin ve gerekirse
duizeltin.

- Hatay: sifirlayin.

- Hata tekrar aciga cikarsa cihazi degistirin. Daha fazla destek
icin SEW-EURODRIVE servisine danigin.

Alt hata: 20.2
Aciklama: Asin yiik besleme gerilimi

Yanit: Cikis kati blokaji

Neden

Onlem

MOVIDRIVE® system'de cihaz igcindeki DC 24 V bekleme bes-
leme geriliminin akim yolundaki akim yiiki gok yuksek. Cihazin
cihaz sinyal ¢ikiglari bu nedenle hata mesajlari nedeniyle geri-
limsiz baglandi.

Dahli besleme gerilimine asiri yk bindiren tuketiciyi belirleyin:

1. TUm harici tiketicileri gikarin:

- ana cihazin dijital ¢ikiglarindaki.

- muhtemelen mevcut segeneklerdeki.

- tim enkoder baglantilarindaki.

- DC 24 V cikis gerilimi klemenslerindeki diger tlketicilerdeki.

2. Hatayi sifirlayin.

3. Tuketicileri hata mesaji yeniden verilene kadar sirayla yeni-
den cihazla baglayin.

4. Yardimcl olmasi igin tlketicileri dugtk akim tuketimli bagla-
yin veya kisa devreyi ¢ikarin.
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Alt hata: 20.7
Aciklama: Dahili donanim hatasi

Yanit: Cikis kati blokaji

Neden

Onlem

Cihaz donaniminda bir hata tespit edildi.

- Hatay: sifirlayin.
- Hata tekrar agiga gikarsa cihazi degistirin. Daha fazla destek
icin SEW-EURODRIVE servisine danisin.

Alt hata: 20.8
Aciklama: Fan uyarisi

Yanit: Self-reset ile uyari

Neden

Onlem

Fanlarin fonksiyonu olumsuz etkilenmis.

Fanlari fonksiyonellik bakimindan kontrol edin

Alt hata: 20.9
Aciklama: Fan hatasi

Yanit: Uygulamanin durmasi + Cikis kati blokaji

Neden

Onlem

Fan arizali.

SEW-EURODRIVE musgteri servisine danisin.

Alt hata: 20.10
Aciklama: Fan beslenme gerilimi hatasi

Yanit: Acil durdurma + Cikis kati blokaji

Neden

Onlem

Fanin besleme gerilimi mevcut degil.

Baglantiyi kontrol edin veya baglanti olusturun.

Alt hata: 20.11
Aciklama: STO — Anahtarlama gecikmesi

Yanit: Cikis kati blokaji

Neden

Onlem

iki F-STO_P1 ve F-STO_P2, STO sinyalleri arasinda anahtar-
lama gecikmesi meydana geldi.

- STO kablolamasini kontrol edin.
- Onaylamadan 6nce her iki STO sinyalinin diisik dizeyde
baglanmasini saglayin.

6.4.17

Gi¢ boliimii hatasi 23

Alt hata: 23.1
Aciklama: Uyan

Yanit: Self-reset ile uyari

Neden

Onlem

"Uyari" hata yanitli gii¢ b6limu hatasi mevcut.

Bunun igin bkz. "Gl¢ boélimi alt komponentleri" hata durumu.

Alt hata: 23.2
Aciklama: hata

Yanit: Acil durdurma + Cikis kati blokaj

Neden

Onlem

"Standart" hata yanith gli¢ bélimu hatasi mevcut.

Bunun icin bkz. "Gug boélumu alt komponentleri" hata durumu.

Alt hata: 23.3
Aciklama: Kritik hata

Yanit: Cikis kati blokaji

Neden

Onlem

"Kritik hata" hata yanitli gii¢ b6limu hatasi mevcut.

Bunun i¢in bkz. "Glg¢ bélumu alt komponentleri" hata durumu.
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Alt hata: 23.4
Aciklama: Donanim hatasi

Yanit: Cikis kati blokaji

Neden

Onlem

Gug¢ boliminin donanim komponentlerinde bir hata meydana
geldi, 6rn.: Donanim komparatéri asir akimi.

- Akim beslemesini kontrol edin.

- Rampa stresini yikseltin.

- Motor boyutunun dogru olup olmadigini kontrol edin (motor
akimi ¢ok ylksek).

- SEW-EURODRIVE servisine danigin.

Anahtarlamal gu¢ Unitesi hatasi, donanim hatasi.

- Akim beslemesini kontrol edin.
- DC 24 V besleme gerilimini kontrol edin.

Bir IGBT'nin giris surticiisinde hata.

Gug ¢ikis katinda bir ariza var. SEW-EURODRIVE misteri ser-
visine danigin.

islem verilerinin yapilandiriimasi gegersiz. Kontrol bélimii ve
gug boélumunun durumlar birbirine uyun degil.

SEW-EURODRIVE musgteri servisine danisin.

Alt hata: 23.5
Aciklama: Igslem verilerinin yapilandiriimasi gecgersiz

Yanit: Cikis kati blokaji

Neden

Onlem

islem verilerinin yapilandiriimasi gegersiz.

SEW-EURODRIVE musgteri servisine danisin.

Alt hata: 23.6
Aciklama: Zaman asimi iglem verileri

Yanit: Acil durdurma + Cikis kati blokaji

Neden Onlem
islem verileri zaman agimi LT iglem arabirimi tarafindan tespit |Hata tekrar agiga gikarsa SEW-EURODRIVE miisteri servisine
edildi. bagvurun.
Alt hata: 23.7

Aciklama: Parametre iletisimi zaman agimi

Yanit: Acil durdurma + Cikis kati blokaji

Neden Onlem
Parametre iletisimi zaman asimi LT islem arabirimi tarafindan |Hata tekrar agida ¢ikarsa SEW-EURODRIVE musteri servisine
tespit edildi. bagvurun.
Alt hata: 23.8

Aciklama: Parametre iletisim hatasi

Yanit: Acil durdurma + Cikis kati blokaj

Neden

Onlem

LT iletisim arabirimi tarafindan parametre iletisiminde bir hata
tespit edildi.

Hata tekrar agiga gikarsa SEW-EURODRIVE musteri servisine
basvurun.

Alt hata: 23.9
Aciklama: Gii¢ boliimii bellenimi bozuk

Yanit: Cikis kati blokaji

Neden

Onlem

Gi¢ bélimiinde bellenim glncellemesi basarisiz.

Bellenim giincellemesini yeniden yapin.

6.4.18 Kam kontrol linitesi hatasi 24

Alt hata: 24.1
Aciklama: Kam penceresinin sinirlar degistirildi

Yanit: Uyari

Neden

Onlem

Kam penceresinin sol siniri, sad sinirindan daha buyuk.

Kam penceresinin sinirlarini kontrol edin ve uyarlayin.

Alt hata: 24.2
Aciklama: Kam penceresinin siniri Modulo araliginin diginda

Yanit: Uyari

Neden

Onlem

Kam penceresinin sinirlari Modulo araliginin diginda.

Kam penceresinin sinirlarini kontrol edin ve uyarlayin.
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Alt hata: 24.3
Aciklama: Kam penceresindeki izler birbiriyle ortiigiiyor

Yanit: Uyari

Neden

Onlem

Kam pencerelerinin sinirlari bir izle értisuyor.

Kam pencerelerinin sinirlarini birbirlerinin sinirlariyla bagl ola-
cak sekilde uyarlayin.

Alt hata: 24.4
Aciklama: Modulo sinirlar degistirildi

Yanit: Uyari

Neden

Onlem

Modulo araliginin sol siniri, sag sinirindan daha biyuk.

Modulo araliginin sinirlarini kontrol edin ve uyarlayin.

6.4.19 Parametre belleginde denetim hatasi 25

Alt hata: 25.2
Aciklama: NV bellegi - Galisma siiresi hatasi

Yanit: Acil durdurma + Cikis kati blokaj

Neden

Onlem

Gegici olmayan bellek sisteminin galisma stresi hatasi.

- Cihazi resetleyin.
- Tekrar agiga cikarsa cihazi degistirin. SEW-EURODRIVE
musteri servisine danigin.

Alt hata: 25.6
Aciklama: Uyumsuz cihaz yapilandirmasi

Yanit: Cikis kati blokaji

Neden

Onlem

Cihazda igerilen veri seti, glincel cihazdan cihaz ailesi, glg ve-
ya gerilimde farkli olan baska bir cihaz tarafindan kopyalandi.

— Yapilandirmanin dogru olup olmadigini kontrol edin ve gere-
kirse yeniden bir devreye almayi uygulayin.

— Parametre seti kabull ile manuel resetleyerek hatayi onayla-
yin. [Diyagnoz] > [Durum] > [Hata durumu] altinda "Manuel ha-
ta reseti" parametresinin ayari.

Degistirilebilen bir enerji besleme moduli, giincel cihazdan
glg, cihaz ailesi veya gerilimde farkl olan baska bir cihaz tara-
findan kullanildi.

— Yapilandirmanin dogru olup olmadigini kontrol edin ve gere-
kirse yeniden bir devreye almayi uygulayin.

— Parametre seti kabuli ile manUel resetleyerek hatayi onayla-
yin. [Diyagnoz] > [Durum] > [Hata durumu] altinda "Manuel ha-
ta reseti" parametresinin ayari.

Gug bolumu degistirildi ve asil gli¢ boliminden gug¢ ya da geri-

— Yapilandirmanin dogru olup olmadigini kontrol edin ve gere-

Aciklama: NV bellegi baslangi¢c durumuna getirme - Hata

limde farkhdir. kirse yeniden bir devreye almayi uygulayin.
— Parametre seti kabull ile manuel resetleyerek hatayi onayla-
yin. [Diyagnoz] > [Durum] > [Hata durumu] altinda "Manuel ha-
ta reseti" parametresinin ayari.
Alt hata: 25.7

Yanit: Cikis kati blokaji

Neden

Onlem

Gegici olmayan bellek sisteminin baslangi¢ durumuna getiril-
mesinde hatalar algilaniyor.

- Cihazi resetleyin.
- Tekrar agiga gikarsa cihazi degistirin. SEW-EURODRIVE
musteri servisine danisin.

Alt hata: 25.10

Aciklama: Gii¢ boliimiiniin yapilandirma verileri - Versiyon gatismasi

Yanit: Cikis kati blokaji

Neden

Onlem

Gi¢ béliminun yapilandirma verilerinin versiyonu yanlis.

SEW-EURODRIVE musteri servisine danisin.

Alt hata: 25.12
Aciklama: Gii¢ boliimiiniin yapilandirma verileri - Dongiisel artiklik

denetimi catismasi

Yanit: Cikis kati blokaji

Neden

Onlem

Gug béluminln yapilandirma verileri hatali.

SEW-EURODRIVE musgteri servisine danisin.

Alt hata: 25.13

Aciklama: Kontrol elektronik tinitesinin yapilandirma verileri - Dongiisel artiklik denetimi catigsmasi

Yanit: Cikig kati blokaji

Neden

Onlem

Kontrol elektronik Unitesinin yapilandirma verileri hatali.

SEW-EURODRIVE musgteri servisine danisin.
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Alt hata: 25.14
Aciklama: Gii¢ bolimii karsilastirma verileri - Versiyon gatigsmasi

Yanit: Cikis kati blokaji

Neden Onlem
Gig¢ boéluminln karsilastirma verilerinin versiyonu yanlis. SEW-EURODRIVE musteri servisine danisin.

Alt hata: 25.15
Aciklama: Kontrol elektronik iinitesi karsilagtirma verileri - Versiyon ¢atismasi

Yanit: Cikis kati blokaji

Neden Onlem

Kontrol elektronik Unitesi kargilastirma verilerinin versiyonu SEW-EURODRIVE musgteri servisine danisin.
yanlis.

Alt hata: 25.16
Aciklama: Gii¢ boliimii kargilagtirma verileri - CRC hatasi

Yanit: Cikis kati blokaji

Neden Onlem
Glg boliminln karsilastirma verileri hatal. SEW-EURODRIVE musgteri servisine danisin.

Alt hata: 25.17
Aciklama: Kontrol elektronik tinitesi kargilagtirma verileri - CRC hatasi

Yanit: Cikis kati blokaji

Neden Onlem
Kontrol elektronik Unitesinin karsilastirma verileri hatali. SEW-EURODRIVE musteri servisine danigin.

Alt hata: 25.18
Aciklama: Gii¢ boliimii QS verileri - Dongiisel artiklik denetimi hatasi

Yanit: Uyari

Neden Onlem
Gug boélumunin QS verileri hatal. SEW-EURODRIVE musgteri servisine danisin.

Alt hata: 25.19
Aciklama: Kontrol elektronik tlinitesi QS verileri - Dongiisel artiklik denetimi hatasi

Yanit: Uyari

Neden Onlem
Kontrol elektronik linitesinin QS verileri hatali. SEW-EURODRIVE musteri servisine danisin.

Alt hata: 25.20
Aciklama: Baslangi¢c durumuna getirme hatasi - Ana cihaz bellegi

Yanit: Cikis kati blokaji

Neden Onlem
Ana cihaz bellegini baslangi¢ durumuna getirme hatasi. SEW-EURODRIVE musteri servisine danisin.

Alt hata: 25.21
Aciklama: Caligma siiresi hatasi - Ana cihaz bellegi

Yanit: Acil durdurma + Cikis kati blokaji
Neden Onlem
Ana cihaz belleginin ¢alisma suresi hatasi. SEW-EURODRIVE musgteri servisine danisin.

Alt hata: 25.30
Aciklama: Baslangi¢ durumuna getirme hatasi - Degistirilebilen depolama modiilii

Yanit: Cikis kati blokaji

Neden Onlem
Degistirilebilen bellek modiilii uygun sekilde formatlanmamis. |Teslimat durumuna getirin. DIKKAT: Degistirilebilen bellek mo-
diliindeki tim veriler varsayilan duruma sifirlanir.

Degistirilebilen bellek modiliinun teslimat durumu sonrasinda |SEW-EURODRIVE mdsteri servisine danigin.
baslangi¢ durumuna getirme hatasi.

Alt hata: 25.31
Aciklama: Caligma siiresi hatasi - Degistirilebilen depolama modiilii

Yanit: Acil durdurma + Cikis kati blokaiji
Neden Onlem
Degistirilebilen depolama moduliinde ¢aligma hatasi. SEW-EURODRIVE musgteri servisine danisin.
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Alt hata: 25.50

Aciklama: Galigma siiresi hatasi - Degistirilebilen giivenli depolama modiilii

Yanit: Cikis kati blokaj
Sistem durumu: CPU reset ile hata onaylama

Neden

Onlem

Degistirilebilen glivenli depolama modiiliinde ¢alisma hatasi.

SEW-EURODRIVE musteri servisine danisin.

Alt hata: 25.51

Aciklama: Baslangic durumuna getirme hatasi - Degistirilebilen giivenli depolama modiilii

Yanit: Uyari

Neden

Onlem

Degistirilebilen giivenli depolama moduliinde baslangi¢ duru-
muna getirme hatasi.

SEW-EURODRIVE musteri servisine danisin.

Alt hata: 25.61
Aciklama: Ariza - Geri yiikleme noktasi

Yanit: Acil durdurma + Cikis kati blokaj

Neden

Onlem

Geri yukleme noktasi olusturulamadi.

Geri yukleme noktasini silin.

Alt hata: 25.70
Aciklama: Uyumsuz kart yapilandirmasi

Yanit: Acil durdurma + Cikis kati blokaji

Neden

Onlem

Kartlarinin giincel yapilandirmasi, kayitl devreye alma duru-
muna uygun degil.

Orn. devreye alma sirasinda halen mevcut olan bir kart gikaril-
mis.

— Kartlarin asil yapilandirmasini geri yukleyin.

— Parametre seti kabull ile manuel resetleyerek hatayi onayla-
yin. [Diyagnoz] > [Durum] > [Hata durumu] altinda "Manuel ha-
ta reseti" parametresinin ayari.

6.4.20 Harici hata, hata 26

Alt hata: 26.1
Aciklama: Klemens

Yanit: Harici hata

Neden

Onlem

Harici hata kaynagi lzerinden hata mesaji.

8622.5 (varsayilan: uygulamanin durmasi (+ES)) Uizerinden
programlanabilir.

Alt hata: 26.2
Aciklama: Acil kapatma

Yanit: Cikis kati blokaji

Neden

Onlem

Bagka bir modul yolu katimcisi harici acil kapatma talep etti.

Diger modil yolu katihmcilarini hata bakimindan kontrol edin.

Alt hata: 26.3
Aciklama: Gii¢ boliimiinde acil kapatma

Yanit: Cikis kati blokaji

Aciklama: Harici fren direnci hatasi

Neden Onlem
Glc boélumu, kritik bir hata algiladidi icin harici acil kapatmayl |SEW-EURODRIVE mdusteri servisine basvurun.
talep etti.
Alt hata: 26.4

Yanit: Harici fren direnci hata yaniti

Neden

Onlem

Bir klemense baglanmis olan harici fren direncinin sicaklik
anahtari devreye girdi.

- Direncin montaj konumunu kontrol edin.

- Direnci temizleyin.

- Direncin projelendirmesini kontrol edin.

- Daha buyuk diren¢g monte edin.

- Tetikleme cihazinin ayarini kontrol edin.

- Daha az rejeneratif enerjinin olusmasi igin siris gevrimini op-
timize edin.
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6.4.21 FCB tahrik fonksiyonlari hatasi 28

Alt hata: 28.1
Aciklama: FCB 11/12 — Sifir impuls aramada gecikme

Yanit: Acil durdurma + Cikis kati blokaji

Neden Onlem

Referans modunda enkoderin C izinin sifir impulsu belirtilen Enkoderin kablolamasini kontrol edin.
aram siresinde bulunamadi.

Alt hata: 28.2
Aciklama: FCB 11/12 — HW limit anahtar referans kaminin 6niinde

Yanit: Acil durdurma + Cikis kati blokaji

Neden Onlem

Referans modunda donanim limit anahtarina yaklasildi. Refe- |Referans kaminin donanim limit anahtarinin arkasina monte
rans kami tespit edilemedi. edilmemesi saglanmalidir.

Alt hata: 28.3
Aciklama: FCB 11/12 — HW limit anahtar ve referans kami ayni hizada degil

Yanit: Acil durdurma + Cikis kati blokaji

Neden Onlem

Donanim limit anahtari ve referans kami bagli monte ediime- |Referans kami ve donanim limit anahtarinin bagl monte edil-
mis. mesini saglayin.

Alt hata: 28.4
Aciklama: FCB 11/12 - Referans ofset hatasi

Yanit: Acil durdurma + Cikis kati blokaji

Neden Onlem

Referans ofset olusturmada bir hata meydana geldi. - Referans ofsetin "Modulo maksimum" sinir degerinden daha
blyuk ayarlanmamasini saglayin.

- Sinyal Turn mutlak deger enkoderi kullanildiginda referans of-
setin, enkoder donuslerinden daha buylk ayarlanmamasi sag-

lanmalidir.
Alt hata: 28.5
Aciklama: FCB 11/12 — Referanslama miimkiin degil
Yanit: Acil durdurma + Cikis kati blokaji
Neden Onlem
Etkin tahrik demetinde "Gergek pozisyon kaynagi" parametresi |"Gergek pozisyon kaynagi" atayin veya referanslama yuritme-
"Enkoder yok" olarak parametrelendi. yin.

Alt hata: 28.6
Aciklama: FCB 11/12 - Limit anahtar/referans kam ayni hizada degil/sabit dayanak ile iist liste

Yanit: Acil durdurma + Cikis kati blokaji

Neden Onlem
Referans modu sirasinda sabit dayanaga segilmeyen bir dona- |Referans modu igin parametrenin diizglin ayarlanip ayarlanma-
nim limit anahtari veya referans kami yaklasti. digini kontrol edin.

Referans modu sirasinda sabit dayanagda segcilen donanim limit |Referans modu igin parametrenin dliizgiin ayarlanip ayarlanma-
anahtari veya referans kami ile donanim limit anahtari veya re- |digini kontrol edin.
ferans kamina yaklagilmadan sabit dayanaga ulasildi.

Alt hata: 28.7
Aciklama: FCB 12 - Test torku, motor milindeki maksimum torkdan daha biiyiik

Yanit: Cikis kati blokaji

Neden Onlem

Fren testi icin talep edilen test torku maksimum torktan daha  |Test torkunu azaltin.
buylik. Motor frekans gevirici kombinasyonu tarafindan uretile-
mez.

Alt hata: 28.8
Aciklama: FCB 21 - Test torkuna ulasilamadi

Yanit: Cikis kati blokaji

Neden Onlem

Fren testi icin talep edilen test torku gecerli sinir de@erleri asi- |- Test torkunu azaltin.
yor. - Sinir deg@erleri kontrol edin.
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Alt hata: 28.9
Aciklama: FCB 18 - Rotor konumunun belirlenmesi miimkiin degil

Yanit: Cikis kati blokaji

Neden

Onlem

Rotor konumu belirleme bir artimli enkoder ile baslatildi fakat
zamanindan 6nce sonlandirildi.

- Rotor konumu belirlemeyi tekrar baglatin.
- Enkoderin dogru baglanip baglanmadigini kontrol edin.
- Enkoderin arizali olup olmadigini kontrol edin.

Rotor konumu belirlemenin sonucu enkoder ile kaydedilemez.

"Frekans geviriciyi" kayit yeri olarak segin.

"Otomatik" galisma sekli ve "Enkoder" kayit yeri kombinasyo-
nuna izin verilmez.

Ya galisma seklini "Manuel" olarak ya da kayit yerini "Frekans
cevirici” olarak degistirin.

Alt hata: 28.10
Aciklama: FCB 25 - Motor fazlari asimetrik

Yanit: Cikis kati blokaji

Neden

Onlem

Stator direnglerinin élgimiinde 3 fazda asiri farkl degerler be-
lirlendi.

- Motorun dogru baglanip baglanmadigini kontrol edin.

- Motordaki ve frekans ceviricideki tim temas yerlerini kontrol
edin.

- Motor ve besleme hattini hasar bakimindan kontrol edin.

Alt hata: 28.11
Aciklama: FCB 25 - En az bir faz yiiksek empedansh

Yanit: Cikis kati blokaji

Neden

Onlem

Motor parametresinin 6lglilmesinde en az bir motor fazi dlglile-
medi.

- Motorun dogru baglanip baglanmadigini kontrol edin.

- Motordaki ve frekans ceviricideki tim temas yerlerini kontrol
edin.

- Motor ve besleme hattini hasar bakimindan kontrol edin.

Alt hata: 28.12
Aciklama: FCB 25 - RS 6l¢giimiinde zaman agimi

Yanit: Cikis kati blokaji

Neden

Onlem

Motor parametresi 6lgiimi dénen motorda etkinlestirildi.

- Motoru durdurun.
- Motor parametre 6lgimuni motor dururken baglatin.

Alt hata: 28.13
Aciklama: FCB 25 - Tanim egrisinin belirlemesi miimkiin degil

Yanit: Cikis kati blokaji

Neden

Onlem

Motor parametresi 6lgimu tanim egrilerinin net bir sekilde belir-
lenmesine olanak saglamiyor.

SEW-EURODRIVE musteri servisine danisin.

Alt hata: 28.14
Aciklama: Modulo min-maks. karigmasi

Yanit: Acil durdurma + Cikis kati blokaji

Neden

Onlem

Aktif veri setinde "Minimum Modulo" igin deger "Maksimum Mo-
dulo" icin degerden daha buyiik, bkz. denetleme fonksiyonlari
\sinir degerler 1 veya denetleme fonksiyonlari\sinir degerler 2.

Minimum Modulo ve maksimum Modulo i¢in degerleri degisti-
rin.

Alt hata: 28.15
Aciklama: FCB 25 — Zaman asimi

Yanit: Cikis kati blokaji

Neden

Onlem

RR, LSigma veya Ls'nin bir 6lglimi tamamlanmadi.

SEW-EURODRIVE musgteri servisine danisin.

6.4.22

HW limit anahtari hatasi 29

Alt hata: 29.1
Aciklama: Pozitif limit anahtarina yaklasildi

Yanit: HW limit anahtari - Guincel tahrik demeti

Neden

Onlem

Pozitif HW limit anahtarina yaklasildi.

- HW limit anahtarinin kablolamasini kontrol edin.
- Hedef pozisyonu kontrol edin.
- HW limit anahtarindan negatif hizla ayrilin.
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Alt hata: 29.2
Aciklama: Negatif limit anahtarina yaklasildi

Yanit: HW limit anahtari - Glincel tahrik demeti

Neden

Onlem

Negatif HW limit anahtarina yaklagsildi.

- HW limit anahtarinin kablolamasini kontrol edin.
- Hedef pozisyonu kontrol edin.
- HW limit anahtarindan pozitif hizla ayrilin.

Alt hata: 29.3
Aciklama: Limit anahtari yok

Yanit: Acil durdurma + Cikis kati blokaji

Neden

Onlem

iki pozitif ve negatif donanim limit anahtarlarina ayni anda gidil-
di.

— Donanim limit anahtarlarinin kablolamasini kontrol edin.
- Dijital giriglerin parametre ayarlarini kontrol edin.
— Islem cikis verilerinin parametre ayarini kontrol edin.

Alt hata: 29.4
Aciklama: Limit anahtar degistirilmis

Yanit: Acil durdurma + Cikis kati blokaji

Neden

Onlem

Pozitif HW limit anahtari negatif hizla hareket ettirildi veya ne-
gatif HW limit anahtari pozitif hizla hareket ettirildi.

HW limit anahtarinin kanistirilarak baglanip baglanmadigini
kontrol edin.

6.4.23 SW limit anahtari hatasi 30

Alt hata: 30.1
Aciklama: Pozitif limit anahtarina gidildi

Yanit: SW limit anahtari - Glncel tahrik demeti

Neden

Onlem

Pozitif SW limit anahtarina yaklasildi.

- SW limit anahtarinin pozisyonunu kontrol edin.
- Hedef pozisyonu kontrol edin.
- SW limit anahtarindan negatif hizla ayrilin.

Alt hata: 30.2
Aciklama: Negatif limit anahtarina gidildi

Yanit: SW limit anahtari - Guincel tahrik demeti

Neden

Onlem

Negatif SW limit anahtarina yaklasildi.

- SW limit anahtarinin pozisyonunu kontrol edin.
- Hedef pozisyonu kontrol edin.
- SW limit anahtarindan pozitif hizla ayrilin.

Alt hata: 30.3
Aciklama: Limit anahtarlar karigti

Yanit: Acil durdurma + Cikis kati blokaji

Neden

Onlem

Negatif SW limit anahtarinin pozisyonu, pozitif SW limit anahta-
rinin pozisyonundan daha buyuk.

SW limit anahtarinin pozisyonunu kontrol edin.

6.4.24 Termik motor korumasi hatasi 31

Alt hata: 31.1
Aciklama: Sicaklik sensorii tel kopmasi - Motor 1

Yanit: Uygulamanin durmasi + Cikis kati blokaji

Neden

Onlem

Motor 1'in sicaklik sensérinin baglantisi kesildi.

Sicaklik sensoriiniin kablolamasini kontrol edin.

Alt hata: 31.2
Aciklama: Sicaklik sensorii kisa devresi - Motor 1

Yanit: Uygulamanin durmasi + Cikis kati blokaji

Neden

Onlem

Motor 1'in sicaklik sensérunin baglantisi kisa devre yapiimis.

Sicaklik sensorinin kablolamasini kontrol edin.
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Alt hata: 31.3
Aciklama: Sicaklik sensoriinde asiri sicaklik - Motor 1

Yanit: Cikis kati blokaji

Neden

Onlem

Motor 1'in sicaklik senséru asiri sicaklik bildiriyor.

- Motoru sogutmaya birakin.

- Motora agiri yiik binip binmedigini kontrol edin.

— PK (Pt1000) yerine dogru sicaklik sensoru KY (KTY)'nin pa-
rametrelenip parametrelenmedigini kontrol edin.

Alt hata: 31.4
Aciklama: Sicaklik modelinde asiri sicaklik - Motor 1

Yanit: Cikis kati blokaji

Neden

Onlem

Motor 1'in sicaklik modeli asiri sicaklik bildiriyor.

- Motoru sogutmaya birakin.

- Motora agiri yik binip binmedigini kontrol edin.

— PK (Pt1000) yerine dogru sicaklik sensori KY (KTY)'nin pa-
rametrelenip parametrelenmedigini kontrol edin.

Alt hata: 31.5
Aciklama: Sicaklik sensoriinde 6n uyarisi - Motor 1

Yanit: Termik motor korumasi 1 - On uyari esigi

Aciklama: Sicaklik modelinde 6n uyari - Motor 1

Neden Onlem
Motor 1'in sicaklik sensoru tarafindan bildirilen sicaklik 6n uyari|Motora asir yik binip binmedigini kontrol edin.
esigini asti.
Alt hata: 31.6

Yanit: Termik motor korumasi 1 - On uyari esigi

Aciklama: UL sicaklik izleme sistemi

Neden Onlem
Motor 1'in sicaklik modeli tarafindan bildirilen sicaklik 6n uyari |Motora asir yik binip binmedigini kontrol edin.
esigini asti.
Alt hata: 31.7

Yanit: Cikis kati blokaji

Neden

Onlem

Aktif motorun sicaklik modeli agiri sicaklik bildiriyor.

Motora asiri ylk binip binmedigini kontrol edin.

Alt hata: 31.8
Aciklama: Sicaklik sensoriinde zaman asimi iletisimi - Motor 1

Yanit: Cikis kati blokaji

Neden Onlem
Sicaklik sensori, 6rn. MOVILINK® DDl ile iletisim bozuk. Kablolari kontrol edin.
Alt hata: 31.9
Aciklama: Cok derin sicaklik - Sicaklik sensorii - Motor 1
Yanit: Self-reset ile uyari
Neden Onlem

Motor 1'in sicaklik sensori tarafindan bildirilen sicaklik -50
°C'nin altina dustu.

- Motorda parametre belirlemede bir Pt1000 sicaklik sensori-
niin ayarlandigi fakat KTY sicaklik sensériiniin olup olmadigini
kontrol edin.

- Motoru i1sitin.

Alt hata: 31.11
Aciklama: Sicaklik sensorii tel kopmasi - Motor 2

Yanit: Uygulamanin durmasi + Cikis kati blokaji

Neden

Onlem

Motor 2'in sicaklik sensérunin baglantisi kesildi.

Sicaklik sensoriiniin kablolamasini kontrol edin.

Alt hata: 31.12
Aciklama: Sicaklik sensorii kisa devresi - Motor 2

Yanit: Uygulamanin durmasi + Cikis kati blokaji

Neden

Onlem

Motor 2'in sicaklik sensérunin baglantisi kisa devre yapiimis.

Sicaklik sensoriiniin kablolamasini kontrol edin.
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Alt hata: 31.13
Aciklama: Sicaklik sensoriinde asin sicaklik - Motor 2

Yanit: Cikis kati blokaji

Neden Onlem

Motor 2'in sicaklik senséru asiri sicaklik bildiriyor. - Motoru sogutmaya birakin.

- Motora agiri yiik binip binmedigini kontrol edin.

— PK (Pt1000) yerine dogru sicaklik sensoru KY (KTY)'nin pa-
rametrelenip parametrelenmedigini kontrol edin.

Alt hata: 31.14
Aciklama: Sicaklik modelinde asiri sicaklik - Motor 2

Yanit: Cikis kati blokaji

Neden Onlem

Motor 2'in sicaklik modeli asiri sicaklik bildiriyor. - Motoru sogutmaya birakin.

- Motora agiri yik binip binmedigini kontrol edin.

— PK (Pt1000) yerine dogru sicaklik sensori KY (KTY)'nin pa-
rametrelenip parametrelenmedigini kontrol edin.

Alt hata: 31.15
Aciklama: Sicaklik sensoériinde 6n uyarisi - Motor 2

Yanit: Termik motor korumasi 2 - On uyari esigi
Neden Onlem

Motor 2'in sicaklik sensoru tarafindan bildirilen sicaklik 6n uyari|Motora asir yik binip binmedigini kontrol edin.
esigini asti.

Alt hata: 31.16
Aciklama: Sicaklik modelinde 6n uyari - Motor 2

Yanit: Termik motor korumasi 2 - On uyari esigi
Neden Onlem

Motor 2'in sicaklik modeli tarafindan bildirilen sicaklik 6n uyari |Motora asir yik binip binmedigini kontrol edin.
esigini asti.

Alt hata: 31.19
Aciklama: Cok derin sicaklik - Sicaklik sensorii - Motor 2

Yanit: Self-reset ile uyari

Neden Onlem
Motor 2'in sicaklik sensoru tarafindan bildirilen sicaklik -50 - Motorda parametre belirlemede bir Pt1000 sicaklik sensori-
°C'nin altina distu. nun ayarlandigi fakat KTY sicaklik sensériiniin olup olmadigini
kontrol edin.
- Motoru isitin.

6.4.25 iletisim hatasi 32

Alt hata: 32.2
Aciklama: EtherCAT®/SBusPLUS zaman asimi iglem verileri

Yanit: Fieldbus - Zaman asimi yaniti

Neden Onlem
EtherCAT®/SBusPLUS iletisiminde islem verilerinde bir zaman |- Sistem yolu ve modul yolunun kablolamasini kontrol edin.
asimi meydana geldi. - EtherCAT®/SBusPLUS yapilandirmasinin MOVI-C® CONT-

ROLLER'de diizgiin ayarlanmasini saglayin.
- Cihazda EtherCAT®/SBusPLUS zaman agimi ayarini kontrol

edin.
Alt hata: 32.3
Aciklama: Hatali senkronizasyon sinyali
Yanit: Harici senkronizasyon
Neden Onlem
Senkronizasyon sinyalinin periyodik siresi hatali. EtherCAT®/SBusPLUS yapilandirmasinin MOVI-C® CONT-
ROLLER'de diizguin ayarlanmasini saglayin.

Alt hata: 32.4
Aciklama: Senkronizasyon sinyali yok

Yanit: Harici senkronizasyon

Neden Onlem

Senkronizasyon sinyali yok. EtherCAT®/SBusPLUS yapilandirmasinin MOVI-C® CONT-
ROLLER'de diizgiin ayarlanmasini saglayin.
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Alt hata: 32.5
Aciklama: Senkronizasyon zaman asimi

Yanit: Harici senkronizasyon

Neden

Onlem

Senkronizasyon sinyalinde senkronizasyonda bir zaman agimi
meydana geldi.

EtherCAT®/SBusPLUS yapilandirmasinin MOVI-C® CONT-
ROLLER'de diizgiin ayarlanmasini saglayin.

Alt hata: 32.6
Aciklama: Parametre setini kopyalayin

Yanit: Cikis kati blokaji

Neden

Onlem

Parametre setinin cihaza yuklenmesi sirasinda bir hata tespit
edildi.

- Sistem yolu ve modil yolunun kablolamasini kontrol edin.
- YUklemeyi yeniden baslatin.

Alt hata: 32.7
Aciklama: Timeout Applikations-Heartbeat

Yanit: Applikations-Heartbeat — Zaman asimi yaniti

Neden

Onlem

MOVI-C® CONTROLLER ve cihazdaki IEC programi arasinda-
ki iletisim koptu.

- IEC programinin durumunu kontrol edin.
- IEC programini yeniden baslatin.

Alt hata: 32.8
Aciklama: User-Timeout zaman asimi

Yanit: User-Timeout zaman asimi yaniti

Neden

Onlem

User-Timeout fonksiyonunun zaman asimi suresi doldu

User-Timeout fonksiyonunu tetiklemek i¢in parametreleri don-
gusel olarak zaman asimi slresi dolmadan 6nce belirleyin.

Alt hata: 32.12
Aciklama: Manuel isletme zaman asimi

Yanit: Manuel isletme — Zaman asimi yaniti

Neden

Onlem

Mandel igsletmede cihazla iletisim baglantisi kesildi.

- Kumanda bilgisayarinda ¢ok fazla programin aktif olup olma-
digini kontrol edin.
- Mantiel igletmede zaman agimi ayarini artirin.

Yeni Scope projesi olusturuldu.

- Hatayi sifirlayin.
- Mantel igletmeyi yeniden baslatin.

Scope Olgimii cihazdan yiklendi.

- Hatayi sifirlayin.
- Manuel igletmeyi yeniden baglatin.

6.4.26

Sistemi baglangi¢ durumuna déndiirme hatasi 33

Alt hata: 33.1
Aciklama: Motor akimi olgiimii

Yanit: Cikis kati blokaji
Sistem durumu: CPU reset ile hata onaylama

Neden

Onlem

Motor akimi élgiminde bir hata tespit edildi.

SEW-EURODRIVE musgteri servisine danisin.

Alt hata: 33.2
Aciklama: Dongiisel artiklik denetim yazilimi

Yanit: Cikis kati blokaiji
Sistem durumu: CPU reset ile hata onaylama

Neden

Onlem

Aygit yazihmi testinde bir hata tespit edildi.

SEW-EURODRIVE musgteri servisine danisin.

Alt hata: 33.6
Aciklama: FPGA yapilandirmasi

Yanit: Cikis kati blokaji

Neden

Onlem

FPGA yapilandirma testinde bir hata tespit edildi.

SEW-EURODRIVE musteri servisine danisin.

Alt hata: 33.7
Aciklama: Islev modiiliinde uyumluluk hatasi

Yanit: Cikis kati blokaji

Neden

Onlem

islev modiiliiniin uyumluluk testinde bir hata tespit edildi.

SEW-EURODRIVE misgteri servisine danisin.
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Alt hata: 33.8
Aciklama: SW islev modiilii yapilandirmasi

Yanit: Cikis kati blokaji

Neden

Onlem

SW igslev modiiliiniin yapilandiriimasinda bir hata tespit edildi.

SEW-EURODRIVE musteri servisine danisin.

Alt hata: 33.10
Aciklama: Basglatma sirasinda zaman asimi

Yanit: Cikis kati blokaj
Sistem durumu: CPU reset ile hata onaylama

Neden

Onlem

Sistem baglatma sirasinda bir zaman asimi meydana geldi.

SEW-EURODRIVE musteri servisine danisin.

Alt hata: 33.11
Aciklama: Donanimda uyumluluk hatasi

Yanit: Cikis kati blokaji

Neden

Onlem

Aygit yazilmi cihaza uygun degil.

SEW-EURODRIVE musgteri servisine danisin.

Alt hata: 33.12
Aciklama: Depolama modiilii gizli

Yanit: Cikis kati blokaiji
Sistem durumu: CPU reset ile hata onaylama

Neden

Onlem

Cihaz baslatilirken gizli bir depolama modiili tespit edildi. Ci-
haz parametresinin kaynagi igin ayarlar var fakat bunlar "Dahili
bellekte".

- Cihazi kapatin. Depolama modiliini gikarin ve cihazi tekrar
acin. )

- "NV depolama kaynagi" parametresini "Istenen" veya "Degis-
tirilebilen bellek modulU" olarak degistirin. Cihazi kapatin ve
tekrar agin.

Alt hata: 33.13
Aciklama: Depolama modiilii ¢gikarildi

Yanit: Cikis kati blokaiji
Sistem durumu: CPU reset ile hata onaylama

Neden

Onlem

Cihaz, depolama modiili olmadan agildi. Cihaz parametresinin
kaynagi igin ayarlar var fakat bunlar "Degistirilebilen depolama
modulu".

Cihazi kapatin. Depolama modulinu takin ve cihazi tekrar
acin.

Degistirilebilen depolama modulu isletme sirasinda gikarildi.

"NV depolama kaynagi" parametresini "Dahili bellek" olarak de-
gistirin. Cihazi kapatin ve tekrar agin.

Alt hata: 33.14
Aciklama: EtherCAT® Slave Controller yanit vermiyor

Yanit: Cikis kati blokaj
Sistem durumu: CPU reset ile hata onaylama

Neden

Onlem

EtherCAT® Slave Controller yanit vermiyor.

SEW-EURODRIVE musteri servisine danigin.

Alt hata: 33.15
Aciklama: Bellenim yapilandirmasi

Yanit: Cikis kati blokaj
Sistem durumu: CPU reset ile hata onaylama

Neden

Onlem

Device Update Manager, uygulama belleniminin degistirilmis
bir tipini algiladi.

Hatay sifirlayin. Bundan dolayi Device Update Manager'in ya-
pilandirma verileri glincelleniyor.

Hata birkac kere arka arkaya ortaya gikiyor. Device Update

Manager tarihi gegmistir ve yapilandirmayi bellege alamiyor.

Device Update Manager'i guincelleyin.

6.4.27 islem verileri yapilandirma hatasi 34

Alt hata: 34.1
Aciklama: Igslem verilerinin yapilandiriimasinin degistirilmesi

Yanit: Uygulamanin durmasi + Cikis kati blokaji

Neden

Onlem

islem verilerinin yapilandiriimasi etkin islem verileri isletiminde
degistirildi.

- islem verilerini durdurun ve degisiklik yapin. Sonra islem veri-
lerini tekrar baglatin.
- Reset gergeklestirin. Boylece islem verileri durdurulur, degi-

siklikler devralinir ve sonra iglem verileri tekrar baslatilir.

6
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6.4.28 Fonksiyonu devreye alma hatasi 35

Alt hata: 35.1
Aciklama: Etkinlestirme anahtari — Uygulama seviyesi gecersiz

Yanit: Acil durdurma + Cikis kati blokaji

Neden

Onlem

Etkinlestirme anahtari yanlis girildi.

Etkinlestirme anahtarini yeniden girin.

Etkinlestirme anahtari bu cihaz igin olugturulmadi.

Etkinlestirme anahtarini kontrol edin.

Bir ¢ift aksta etkinlestirme anahtari, cihazda yanlis 6rnege giril-
di.

Atanan o6rnek icin etkinlestirme anahtarini girin.

"Uygulama seviyesi — Etkinlestirme anahtar" parametresinde
bir teknoloji dlizeyi igin bir etkinlestirme anahtari kaydedildi.

Etkinlestirme anahtarini dogru parametreye kaydedin.

Alt hata: 35.2
Aciklama: Uygulama seviyesi ¢ok diisiik

Yanit: Acil durdurma + Cikis kati blokaji

Neden

Onlem

Etkinlestirilen yazilim moduliinde daha ylksek bir uygulama
seviyesi gereklidir.

Gereken uygulama seviyesi i¢in bir etkinlestirme anahtarini gi-
rin. Gereken seviye Parametre 8438.3 "Uygulama seviyesi —
Gereken seviye" 6gesinde segilebilir.

Alt hata: 35.3
Aciklama: Teknoloji seviyesi ¢ok diisiik

Yanit: Acil durdurma + Cikis kati blokaj

Neden

Onlem

Etkinlestirilen bir teknoloji fonksiyonunda daha yiiksek bir uygu-
lama seviyesi gereklidir.

Gereken teknoloji seviyesi igin bir etkinlestirme anahtarini girin.
Gereken seviye Parametre 8438.13 "Teknoloji seviyesi — Gere-
ken seviye" 6gesinde segilebilir.

Alt hata: 35.4
Aciklama: Etkinlestirme anahtari — Teknoloji seviyesi gegersiz

Yanit: Acil durdurma + Cikis kati blokaji

Neden

Onlem

Etkinlestirme anahtari yanlis girildi.

Etkinlestirme anahtarini yeniden girin.

Etkinlestirme anahtari bu cihaz igin olusturulmadi.

Etkinlestirme anahtarini kontrol edin.

Bir ¢ift aksta etkinlestirme anahtari, cihazda yanlis 6rnege giril-
di.

Atanan 6rnek icin etkinlestirme anahtarini girin.

"Teknoloji seviyesi — Etkinlestirme anahtar" parametresinde bir
uygulama dulzeyi i¢in bir etkinlestirme anahtari kaydedildi.

Etkinlestirme anahtarini dogru parametreye kaydedin.

6.4.29 Fark hatasi, hata 42

Alt hata: 42.1
Aciklama: Pozisyonlandirma ara hatasi

Yanit: Pozisyonlandirma ara hatasi

Neden

Onlem

Pozisyonlandirma sirasinda bir ara hatasi meydana geldi.
Enkoder yanhg baglanmis.

Enkoder baglantisini kontrol edin.

Cevrilen veya mesafesi yanls sekilde takilan pozisyon enkode-
ri.

Pozisyon enkoderini ekleme ve baglantisini kontrol edin.

Kablolamada hata.

Enkoder, motor, sebeke fazlari kablolamasini kontrol edin.

Hizlanma rampalari ¢ok kisa.

Hizlanma rampasini uzatin.

Pozisyon ayarlayicinin P-orani gok az.

Pozisyon ayarlayicinin P-oranini daha yiiksek ayarlayin.

Hiz kontrol6riiniin parametresi yanlis.

Denetleyici parametrelerini kontrol edin.

Ara toleransi degeri ¢ok kuguk.

Ara hatasi toleransini artirin.

Mekanik elemanlarin serbest hareketi veya blokaj.

Mekanik elemanlarin serbest hareket ettiklerinden emin olun,

gerekirse blokaj kontroll yapin.
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Alt hata: 42.2
Aciklama: Adim adim galistirma ara hatasi

Yanit: Cikis kati blokaji

Neden

Onlem

Adim adim calistirma (FCB 20) sirasinda bir ara hatasi meyda-
na geldi.
Enkoder yanhgs baglanmis.

Enkoder baglantisini kontrol edin.

Ters inen veya yolda yanlis takilan pozisyon enkoderi.

Pozisyon enkoderini ekleme ve baglantisini kontrol edin.

Kablolamada hata.

Enkoder, motor, sebeke fazlari kablolamasini kontrol edin.

Hizlanma rampalari ¢ok kisa.

Hizlanma rampalarini uzatin.

Pozisyon ayarlayicinin P-orani ¢ok az.

Pozisyon ayarlayicinin P-oranini daha yuksek ayarlayin.

Hiz kontrolériiniin parametresi yanlis.

Denetleyici parametrelerini kontrol edin.

Ara toleransi degeri gok klguk.

Ara hatasi toleransini artirin.

Mekanik elemanlarin serbest hareketi veya blokaj.

Mekanik elemanlarin serbest hareket ettiklerinden emin olun,
gerekirse blokaj kontrolu yapin.

Alt hata: 42.3
Aciklama: Standart ara hata

Yanit: Cikis kati blokaji

Neden

Onlem

Pozisyonlama igleminin diginda bir ara hata meydana geldi.
Enkoder yanhs baglanmis.

Enkoder baglantisini kontrol edin.

Ters inen veya yolda yanlis takilan pozisyon enkoderi.

Pozisyon enkoderini ekleme ve baglantisini kontrol edin.

Kablolamada hata.

Enkoder, motor, sebeke fazlari kablolamasini kontrol edin.

Hizlanma rampalari ¢ok kisa.

Hizlanma rampalarini uzatin.

Pozisyon ayarlayicinin P-orani ¢ok az.

Pozisyon ayarlayicinin P-oranini daha yuksek ayarlayin.

Hiz kontrol6riiniin parametresi yanlis.

Denetleyici parametrelerini kontrol edin.

Ara toleransi degeri gok klguk.

Ara hatasi toleransini artirin.

6.4.30 Givenlik kart1 hatasi 46

Alt hata: 46.1
Aciklama: Yanit vermiyor

Yanit: Cikis kati blokaji

Neden

Onlem

Alt komponentlerle senkronizasyon yiritilemedi.

- Ana cihazin ve opsiyonun cihaz atamasini kontrol edin.

- Kart yuvasi ve montajini kontrol edin ve gerekirse diizeltin.
- Cihazi yeniden baslatin.

- SEW-EURODRIVE servisine danigin.

Alt hata: 46.2
Aciklama: Izin verilmeyen model

Yanit: Cikis kati blokaji

Neden

Onlem

Takilan guvenlik kartt modeli frekans gevirici tipine uygun degil.

- Guvenlik kartini ¢ikarin.
- Dogru glvenlik karti modeli kullanin.

Cift aksta sadece enkoder arabirimi olmayan modeller kullani-

- Opsiyonu kaldirin.

labilir. - Enkoder arabirimi olmayan model kullanin.
Bir ¢ift aksa higbir enkoder opsiyonu takilamaz. Opsiyonu kaldirin.
Alt hata: 46.3

Aciklama: Dahili iletisim zaman agimi

Yanit: Cikis kati blokaji

Neden

Onlem

Frekans gevirici ve guivenlik karti arasindaki iletisim kesildi.

Kart yuvasi ve montajini kontrol edin ve gerekirse diizeltin. Ha-
ta hala devam ediyorsa SEW-EURODRIVE misteri servisine
basvurun.

Guvenlik karti, "Uyari" hata sinifli alt komponent hatasi bildirdi.

Kart yuvasi ve montajini kontrol edin ve gerekirse diizeltin. Ha-
ta hala devam ediyorsa SEW-EURODRIVE musteri servisine

bagvurun.
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Alt hata: 46.50
Aciklama: Uyari

Yanit: Self-reset ile uyari

Neden

Onlem

Glvenlik karti, "Uyan" hata sinifli alt komponent hatasi bildirdi.

Hatayi gidermek igin alt komponentler tarafindan bildirilen (di-
zin 8365.3) net nedeni ve bilgileri alin.

Alt hata: 46.51
Aciklama: hata

Yanit: Acil durdurma + Self-resetli ¢ikis kati blokaji

Neden

Onlem

Glvenlik karti, "Standart hata" hata sinifli alt komponent hatasi
bildirdi.

Hatayi gidermek igin alt komponentler tarafindan bildirilen (di-
zin 8365.3) net nedeni ve bilgileri alin.

Alt hata: 46.52
Aciklama: Kritik hata

Yanit: Self-resetli ¢ikis kati blokaji

Neden

Onlem

Guvenlik karti, "Kritik hata" hata sinifli alt komponent hatasi bil-
dirdi.

- Hatayi gidermek igin alt komponentler tarafindan bildirilen (di-
zin 8365.3) net nedeni ve bilgileri alin.

- Képrileme fisi klemens "X6"ya takiliysa kdprileme fisini gika-
rn.

6.4.31 Besleme linitesi hatasi 47

Alt hata: 47.1
Aciklama: Besleme linitesi - Uyari

Yanit: Self-reset ile uyari

Aciklama: Besleme linitesi - Standart hata

Neden Onlem
Besleme unitesi "Uyar" yanith bir hata bildiriyor. Hata sadece |Hatayi gidermek igin alt komponentler tarafindan bildirilen (di-
gOsterilir. zin 8365.3) net nedeni ve bilgileri alin.
Alt hata: 47.2

Yanit: Acil durdurma + Cikis kati blokaji

Neden

Onlem

Besleme unitesi "Standart" yanith bir hata bildiriyor. Devreye
alinmis surucu aksinda bir hata yaniti belirtildi. Aks bir hata ya-
niti baslatir.

Hatayi gidermek icin alt komponentler tarafindan bildirilen (di-
zin 8365.3) net nedeni ve bilgileri alin.

Alt hata: 47.3
Aciklama: Besleme iinitesi - Kritik hata

Yanit: Cikis kati blokaji

Neden

Onlem

Besleme unitesi "Kritik hata" yanitli bir hata bildiriyor. Devreye
alinmis siriict aksinda bir hata yaniti belirtildi. Aks bir hata ya-
niti baslatir.

Hatayi gidermek icin alt komponentler tarafindan bildirilen (di-
zin 8365.3) net nedeni ve bilgileri alin.

6.4.32 Modiil yolu hatasi 48

Alt hata: 48.1
Aciklama: Uygun degil

Yanit: Cikis kati blokaji

Neden

Onlem

Modul yolu slave ve modul yolu master uygun degil.

Moddl yolu suriima yazilim giincellemesiyle besleme Unitesi
veya aks modullerinde uygun duruma getirilmelidir.

Alt hata: 48.2
Aciklama: Zaman asimi

Yanit: Acil durdurma + Cikis kati blokaji

Neden

Onlem

Modiil yolu izerinden zaman agimi tespit edildi.

Modiil yolu katilimcilarinin kablo baglantilari ve besleme gerili-
mini kontrol edin.
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Alt hata: 48.3
Aciklama: Modiil yolu slave sayisi ¢gok buyiik

Yanit: Cikis kati blokaji

Neden

Onlem

Modlil yolu slave sayisi gok buyuk.

Modlil yolu slave sayisini maksimum olarak bir modul yolu sla-
ve olarak azaltin.

Alt hata: 48.4
Aciklama: CRC (dongiisel artiklik denetimi) hatasi

Yanit: Acil durdurma + Cikis kati blokaj

Neden

Onlem

Modlil yolu iletisiminde déngusel artiklik denetimi hatasi ortaya
Gkt

— Cihazi yeniden baglatin.

— Hata reseti uygulayin.

— Hata devam ettiginde, SEW-EURODRIVE musteri servisine
basvurun.

6.4.33

1/0 karti hatasi 50

Alt hata: 50.1
Aciklama: Boot senkronizasyonu zaman asimi

Yanit: Cikis kati blokaji

Neden

Onlem

Kart cihaza takildi, fakat yanit vermiyor.

- Ana cihazin ve opsiyonun cihaz atamasini kontrol edin.
- Kart yuvasi ve montajini kontrol edin ve diizeltin.
- Cihazi yeniden baslatin.

Alt hata: 50.2
Aciklama: FPGA siiriiciisiiniin dongiisel artiklik denetimi hatasi

Yanit: Cikis kati blokaji

Neden

Onlem

FPGA ve opsiyon karti arasindaki iletisim ¢calismiyor veya ari-
zall.

- Kart yuvasi ve montajini kontrol edin ve gerekirse duzeltin.
- EMU'ya uygun montaji kontrol edin.
- Cihazi yeniden baslatin.

Alt hata: 50.3
Aciklama: Opsiyon kartinda dongiisel artiklik denetimi hatasi

Yanit: Cikis kati blokaji

Neden

Onlem

Opsiyon karti, SPI yolunda bir déngiisel artiklik denetimi hatasi
bildiriyor.

- Kart yuvasi ve montajini kontrol edin ve gerekirse diizeltin.
- EMU'ya uygun montaji kontrol edin.
- Cihazi yeniden baslatin.

Alt hata: 50.4
Aciklama: Opsiyon karti zaman asimi hatasi

Yanit: Cikis kati blokaji

Neden

Onlem

Opsiyon karti, SPI yolunda bir zaman asimi hatasi bildiriyor.

- Kart yuvasi ve montajini kontrol edin ve gerekirse diizeltin.
- EMU'ya uygun montaji kontrol edin.
- Cihazi yeniden baslatin.

Alt hata: 50.5
Aciklama: Opsiyon karti watchdog hatasi

Yanit: Cikis kati blokaji

Neden

Onlem

Opsiyon kartinin mikro denetleyicisi bir watchdog hatasi bildir-
di.

- Kart yuvasi ve montajini kontrol edin ve gerekirse duzeltin.
- EMU'ya uygun montaji kontrol edin.
- Cihazi yeniden baslatin.

Alt hata: 50.6
Aciklama: Hazir mesaji zaman agimi

Yanit: Cikis kati blokaji

Neden

Onlem

Kart, cevrimsel iletisim baslatti fakat bu mimkin degil.

- Kart yuvasi ve montajini kontrol edin ve gerekirse dizeltin.
- EMU'ya uygun montaji kontrol edin.
- Cihazi yeniden baglatin.
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Alt hata: 50.7
Aciklama: Opsiyon karti Frame hatasi

Yanit: Cikis kati blokaji

Neden Onlem

Opsiyon karti ile ana cihaz arasindaki iletisim hatali. -

6.4.34 Analog isleme hatasi 51

Alt hata: 51.1
Aciklama: Analog akim girigsi 4 mA siniri

Yanit: Self-reset ile uyari

Neden Onlem

Girig akimi 4 mA'in altinda. Giris akimini kontrol edin.

6.4.35 Patlama alani koruma fonksiyonu kategorisi 2 hatasi 52

Alt hata: 52.1
Aciklama: Igletime alma hatasi

Yanit: Cikis kati blokaji

Neden Onlem

Gegerli isletime alma yok. isletime alin.

Alt hata: 52.2
Aciklama: Izin verilmeyen sistem fonksiyonu

Yanit: Cikis kati blokaji

Neden Onlem

izin verilmeyen sistem fonksiyonu etkinlestirildi. Patlama bdlgesi koruma fonksiyonu etkinken izin verilmeyen
fonksiyonlari devre digi birakin, érn. "Durma akimini etkinlegti-
rin" = etkin kontrol yénteminde "Agik".

Alt hata: 52.3
Aciklama: Frekans cgevirici gok biiyiik

Yanit: Cikis kati blokaji

Neden Onlem

Anma motor akimi frekans gevirici akimi orani ¢ok buyuk. Motor/frekans cevirici atamasini kontrol edin, sistem agiklama-
sini dizeltin.

Alt hata: 52.4
Aciklama: Akim sinin karakter egrisine parametre belirleme

Yanit: Cikis kati blokaji

Neden Onlem
Akim siniri karakter egrisine parametre belirlemede bir hata — Akim siniri egrisinin parametrelendirmesini uygulayin.
tespit edildi. — Devreye almayi yeniden uygulayin.

Alt hata: 52.5
Aciklama: Siire asimi f < 5 Hz

Yanit: Acil durdurma + Cikis kati blokaj

Neden Onlem

60 s sure f <5 Hz igin asildI. Sistem agiklamasini kontrol edin: Hiz kontroliinde = FCBO05 hi-
z1 artirin, hiz = 0 gikis katini bloke edin / FCB'leri bir fren varsa
durdurmada fren fonksiyonunu etkinlegtirin.
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6.5 Gug boliimi hata agiklamasi
6.5.1 DC link hatasi 7
Alt hata: 7.1

Aciklama: Asin DC Link gerilimi

Yanit: Remote - Kritik hata

Neden

Onlem

DC link geriliminin maksimum izin verilen siniri asildi ve ¢ikis
kati donanimla kilitlendi.

- Yavaglama rampalarini uzatin.
- Fren direnci besleme kablosunu kontrol edin.
- Fren direncinin teknik bilgilerini kontrol edin.

6.5.2 Sicaklik denetimi hatasi 11

Alt hata: 11.7
Aciklama: Sogutucu elemanin sicaklik sensoriinde tel kopmasi

Yanit: Remote — Self-reset ile uyari

Neden

Onlem

Sogutucu elemanin sicaklik sensoériinde tel kopmasi.

SEW-EURODRIVE musteri servisine danisin.

Alt hata: 11.8
Aciklama: Sogutucu elemanin sicaklik sensoriinde kisa devre

Yanit: Remote — Self-reset ile uyari

Neden

Onlem

Sogutucu elemanin sicaklik sensériinde kisa devre.

SEW-EURODRIVE musteri servisine danigin.

6.5.3 Dahili bilgisayar hatasi 17

Alt hata: 17.6
Aciklama: Watchdog

Yanit: Redresor blokaji
Neden Onlem
CPU-Watchdog devreye girdi.
Alt hata: 17.7
Aciklama: Istisnai hata
Yanit: Redresor blokaji
Neden Onlem
CPU'da istisnai tuzak meydana geldi. SEW-EURODRIVE musteri servisine danisin.

6.5.4 Yazilim hatasi, hata 18

Alt hata: 18.7
Aciklama: Agir hata

Yanit: Redresor blokaji

Neden

Onlem

Agir yazilim hatasi olustu.

- Cihazi kapatin ve tekrar agin.

- Hata tekrar agiga gikarsa cihazi degistirin ve hata numarala-
riyla SEW-EURODRIVE gonderin. Daha fazla destek igin
SEW-EURODRIVE servisine danigin.

Alt hata: 18.8
Aciklama: Gegcersiz hata kodu

Yanit: Remote - Standart hata

Neden

Onlem

Gegersiz bir hata kodu talep edildi.

- Cihazi kapatin/agin.
- Hata hala devam ediyorsa SEW-EURODRIVE mdsteri servisi-
ne basvurun.
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6.5.5 Cihaz denetimi hatasi 20

Alt hata: 20.1
Aciklama: Besleme gerilimi hatasi

Yanit: Remote - Kritik hata

Neden

Onlem

Dabhili elektronik besleme gerilimi veya baglanan harici DC-24-
V bekleme besleme gerilimi izin verilen gerilim araliginda degil.

- Harici DC 24 V bekleme besleme geriliminin gerilim seviyesini
ve baglantilari dogruluk bakimindan kontrol edin ve gerekirse
dizeltin.

- Hatay: sifirlayin.

- Hata tekrar agiga cikarsa cihazi degistirin. Daha fazla destek
icin SEW-EURODRIVE servisine danisin.

Alt hata: 20.8
Aciklama: Fan uyarisi

Yanit: Remote — Self-reset ile uyari

Neden

Onlem

Fanlarin fonksiyonu olumsuz etkilenmis.

Fanlar fonksiyonellik bakimindan kontrol edin

Alt hata: 20.9
Aciklama: Fan hatasi

Yanit: Remote - Standart hata

Neden

Onlem

Fan arizall.

SEW-EURODRIVE musgteri servisine danisin.

6.5.6 Parametre belleginde denetim hatasi 25

Alt hata: 25.2
Aciklama: NV bellegi - Calisma siiresi hatasi

Yanit: Remote - Standart hata

Neden

Onlem

Gegici olmayan bellek sisteminin galisma stresi hatasi.

- Cihazi resetleyin.
- Tekrar agida ¢ikarsa cihazi degistirin. SEW-EURODRIVE
musteri servisine danigin.

Alt hata: 25.3
Aciklama: NV veri iceri aktarimi — Hata

Yanit: Remote - Standart hata

Neden

Onlem

Gegici olmayan bellekten gegici olmayan bellek verilerinin ice
aktariminda hata.

- Cihazi resetleyin.
- Tekrar agiga cikarsa cihazi degistirin. SEW-EURODRIVE
musteri servisine danigin.

Alt hata: 25.4
Aciklama: NV ayan — Hata

Yanit: Remote - Standart hata

Neden

Onlem

Teslimat durumu veya parametrelerin temel baslangi¢ durumu-
na getirilmesi uygulanirken hata.

- Cihazi resetleyin.
- Tekrar agiga gikarsa cihazi degistirin. SEW-EURODRIVE
musteri servisine danisin.

Alt hata: 25.5
Aciklama: NV veri hatasi

Yanit: Remote - Standart hata

Neden

Onlem

Gegici olmayan bellek sisteminde hatali veriler algilaniyor.

Veriler (mobil) gegici olmayan bellekte baska bir cihaz igin bi-
¢imlendirilmis olabilir. Hata yeniden formatlandirma yapilarak
(temel baglangi¢ durumuna getirme) giderilebilir.
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Alt hata: 25.6
Aciklama: Uyumsuz cihaz yapilandirmasi

Yanit: Remote - Standart hata

Neden

Onlem

Cihazda igerilen veri seti, glincel cihazdan cihaz ailesi, gli¢ ve-
ya gerilimde farkl olan bagka bir cihaz tarafindan kopyalandi.

— Yapilandirmanin dogru olup olmadigini kontrol edin ve gere-
kirse yeniden bir devreye almayi uygulayin.

— Parametre seti kabull ile manuel resetleyerek hatayi onayla-
yin. [Diyagnoz] > [Durum] > [Hata durumu] altinda "Manuel ha-
ta reseti" parametresinin ayari.

Degistirilebilen bir enerji besleme modull, gtincel cihazdan
glg¢, cihaz ailesi veya gerilimde farkh olan baska bir cihaz tara-
findan kullanildi.

— Yapilandirmanin dogru olup olmadigini kontrol edin ve gere-
kirse yeniden bir devreye almayi uygulayin.

— Parametre seti kabuli ile maniel resetleyerek hatayi onayla-
yin. [Diyagnoz] > [Durum] > [Hata durumu] altinda "Manuel ha-
ta reseti" parametresinin ayari.

Gug bolumu degistirildi ve asil gli¢ boliminden gug¢ ya da geri-
limde farkhdir.

— Yapilandirmanin dogru olup olmadigini kontrol edin ve gere-
kirse yeniden bir devreye almayi uygulayin.

— Parametre seti kabull ile manuel resetleyerek hatayi onayla-
yin. [Diyagnoz] > [Durum] > [Hata durumu] altinda "Manuel ha-
ta reseti" parametresinin ayari.

Alt hata: 25.7
Aciklama: NV bellegi baslangi¢c durumuna getirme - Hata

Yanit: Remote - Standart hata

Neden

Onlem

Gegici olmayan bellek sisteminin baslangi¢ durumuna getiril-
mesinde hatalar algilaniyor.

- Cihazi resetleyin.
- Tekrar agiga ¢ikarsa cihazi degistirin. SEW-EURODRIVE
musteri servisine danisin.

Alt hata: 25.9
Aciklama: NV bellek donanimi — Hata

Yanit: Remote - Standart hata

Neden

Onlem

Gegici olmayan bellek donanimina erigim hatali.

- Cihazi resetleyin.
— Tekrar olusursa cihazi degistirin. SEW-EURODRIVE miisteri
servisine danigin.

Alt hata: 25.10
Aciklama: Gii¢ boliimiiniin yapilandirma verileri - Versiyon gatigsmasi

Yanit: Remote - Standart hata

Neden

Onlem

Gii¢ boéliminin yapilandirma verilerinin versiyonu yanlis.

SEW-EURODRIVE musgteri servisine danisin.

Alt hata: 25.12
Aciklama: Gii¢ boliimiiniin yapilandirma verileri - Dongiisel artiklik denetimi ¢catismasi

Yanit: Remote - Standart hata

Neden

Onlem

Gig béliminun yapilandirma verileri hatal.

SEW-EURODRIVE musteri servisine danisin.

6.5.7

iletisim hatasi 32

Alt hata: 32.6
Aciklama: Parametre setini kopyalayin

Yanit: Remote - Standart hata

Neden

Onlem

Parametre setinin cihaza yuklenmesi sirasinda bir hata tespit
edildi.

- Sistem yolu ve modil yolunun kablolamasini kontrol edin.

- Yiklemeyi yeniden baglatin.

Alt hata: 32.13
Aciklama: Iglem verileri zaman agimi

Yanit: Remote — Self-reset ile uyari

Neden

Onlem

islem verileri zaman asimi ortaya ¢ikti.

- Cihazi kapatin ve tekrar agin.
— Hata tekrar olusursa giivenlik kartini degistirin ve hata numa-
raslyla SEW-EURODRIVE firmasina gonderin. Daha fazla des-

tek icin SEW-EURODRIVE servisine danigin.

6
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6.5.8

Sistemi baslangi¢ durumuna doéndiirme hatasi 33

Alt hata: 33.2
Aciklama: Bellenim CRC-Check

Yanit: Redresor blokaji

Neden

Onlem

Aygit yazilmi testinde bir hata tespit edildi.

SEW-EURODRIVE musgteri servisine danisin.

Alt hata: 33.8
Aciklama: SW islev modiilii yapilandirmasi

Yanit: Remote - Standart hata

Neden

Onlem

SW islev modiliniin yapilandiriimasinda bir hata tespit edildi.

SEW-EURODRIVE musteri servisine danisin.

Alt hata: 33.9
Aciklama: Gii¢ boliimii donanim uyumluluk hatasi

Yanit: Remote - Kritik hata

Neden

Onlem

Bellenim, gii¢ bolimunin donanimina uygun degil.

SEW-EURODRIVE musgteri servisine danisin.

6.5.9 Gi¢ boliimii alt komponent hatasi 44

Alt hata: 44.1
Aciklama: Gii¢ boliimii SNT hatasi

Yanit: Remote - Kritik hata

Neden Onlem
Gl boélimindeki anahtarlamali gui¢ kaynagi arizalidir. Dona- |SEW-EURODRIVE miisteri servisine danigin.
nim hatasi.
Alt hata: 44.2

Aciklama: U fazi agir akimi

Yanit: Remote - Kritik hata

Neden Onlem
U fazi asin akimi. — Kisa devreyi giderin.
- Daha kii¢lk bir motor baglayin.
- Rampa stresini yikseltin.
— Cikis kati arizasinda SEW-EURODRIVE misteri servisine
danisin.
Alt hata: 44.3
Aciklama: V fazi asiri akimi
Yanit: Remote - Kritik hata
Neden Onlem
V fazi asiri akimi. — Kisa devreyi giderin.
- Daha kii¢uk bir motor baglayin.
- Rampa stresini yikseltin.
— Cikis kati arizasinda SEW-EURODRIVE miisteri servisine
danigin.
Alt hata: 44.4
Aciklama: W fazi asin akimi
Yanit: Remote - Kritik hata
Neden Onlem

W fazi asir akimi.

— Kisa devreyi giderin.

- Daha kii¢uk bir motor baglayin.

- Rampa stresini yukseltin.

— Cikis kati arizasinda SEW-EURODRIVE miisteri servisine
danigin.

Alt hata: 44.5
Aciklama: Girig siiriiciisiiniin besleme gerilimi hatasi

Yanit: Remote - Kritik hata

Neden

Onlem

U, V, W fazlar igin giris siriculerinin besleme gerilimi hatalidir.

Sebeke-Ag-Kapat/Reseti uygulayin.

Faz modulu ¢alismaya hazir degil.

Hata hala devam ediyorsa cihazi degistirin. SEW-EURODRIVE
musgteri servisine danigin.
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Alt hata: 44.6
Aciklama: Fren kiyicisi igin girig suriciisiiniin besleme gerilimi hatasi

Yanit: Remote - Kritik hata

Neden Onlem
Fren kiyicisi igin girig siriculerinin besleme gerilimi hatalidir.  |Sebeke-Ag-Kapat/Reseti uygulayin.
Fren kiyici calismaya hazir degil. Hata hala devam ediyorsa cihazi degistirin. SEW-EURODRIVE
musteri servisine danisin.

Alt hata: 44.7
Aciklama: Donanim hata sinyali

Yanit: Remote - Kritik hata

Neden Onlem
G béliminun donanimi bir hata bildiriyor. Hatanin daha fazla|- Sebeke-Ag-Kapat/Reseti uygulayin.
tanimlanmasi midmkin degil. - Hata hala devam ediyorsa cihazi degistirin. SEW-
EURODRIVE musteri servisine danigin.
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6.6 Hata onayi yanitlan

6.6.1 Hata resetleme

Bir hata reseti yapildiginda, hangi reset tipinin gerceklestirilecedi hatanin son durumu
tarafindan belirlenir, agagidaki tabloya bakiniz.

Hata son durumu Hata onayi yaniti

Sistem Kilitli Sistemin yeniden baslatiimasi

Sistem beklemede Sicak baslatma: Hata kodunu sil

Hatayi sadece goster Sicak baslatma: Hata kodunu sil
Yazilim reseti

Yanit Etki

Cihaz agma gibi davranma

Referans kayboluyor

CPU'yu baslatarak
sistemi yeniden
baglat EtherCAT®/SBus™ S yeniden baslatiliyor

Mevcut "Ariza mesaji" resetlenir (Dijital ¢ikis = 1, Sistem duru-
mu = 0)

Fieldbus arabirimi yeniden baglatiliyor

Yazilimi yeniden baglatma

Bir sistem tekrar baslatildiginda, bellenim ve mikro kontrol Unitesi gergekten yeniden
baslatiimaz.

Yanit Etki

Boot-Load etkinlestiriimeden, bellenim yeniden baslatilir ("b0"
gostergesi yok!).

Artimsal enkoder sistemlerinin referans konumlari silinir.

. Mevcut olabilecek fieldbus arabirimi etkilenmez.
Yazilimi yeniden

baglatma Opsiyon ile bellenim sistemi arasindaki arabirim yeniden basla-
tir. Fieldbus ve kontrol opsiyonuna yeni bir boot senkronizas-
yonu gergeklesir.

Mevcut "Ariza mesaji" resetlenir (Dijital ¢ikis = 1, Sistem duru-
mu = 0)

Bir reset sonrasi, sistem durum kontroll tarafindan, sistem durumuna bagl olarak ye-
niden hazir mesaji verilir.
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Sicak baslatma
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Sicak baslatmada sadece hata kodu resetlenir.

Yanit

Etki

Sicak baglatma

Bellenim sistemi yeniden ¢alismaz.

Referans pozisyonlari degismez.

iletisim kesilmez.

Mevcut "Ariza mesaji" resetlenir (Dijital ¢ikis = 1, Sistem duru-
mu = 0).

Fieldbus - Zaman asimi

Bir hatta manuel onaylandiktan sonra hata mesaji silinir. Sistem "Verileri bekle" duru-

muna geger.
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6.7 Hata yanitlar

6.7.1 Standart hata yanitlan

Hata yaniti Aciklama

Yanit yok Frekans gevirici sonucu yok sayiyor

Self-reset ile uyari

otomatik olarak resetlenir.

Frekans gevirici Self reset ile bir uyari mesaiji verir. Hata mesaji durdurulduktan sonra hata

Uyari

Frekans cevirici bir uyari mesaji verir.

Uygulama durdurma (+ES)

Self resetli uygulama durdurmasi

Parametre seti 1 dizin 8375.0-13

(+ES) |Parametre seti 2 dizin 8375.8-13

n'de = 0: Fren "kapall" ve ¢ikis kat1 " kapali".

Frekans gevirici, uygulama siniri igin ayarlanan gecikme ile durur.

Acil durdurma (+ES)

Self-resetli acil durdurma (+ES)

Parametre seti 1 dizin 8375.0-20
Parametre seti 2 dizin 8375.8-20

Frekans gevirici, ayarlanan acil durdurma gecikmesi ile durdu

Self reset ile ¢ikis katini bloke edin

Cikis katini bloke etme

Cikis kati devre disi birakilir ve fren kapatilir

Self resetin anlami: Hatanin nedeninin giderilmesi hatanin onaylanmasina neden olur.
Frekans cevirici otomatik olarak hatadan énceki isletime doéner. Tahrik otomatik olarak

tekrar caligabilir.

6.7.2 Parametrelendirme hatasi
Parametrelendirme hatasi Aciklama Dizin no. Olasi hata yaniti
Manduel igsletme — Zaman asimi  |[ManUel igletmede yol zaman asiminda yanit  |8504.3 » Uygulama durdurma (+ES)
yaniti ayari.  Acil durdurma (+ES)
» Cikis katini bloke etme
Sogutucu elemanda asiri sicak- |Burada cihazin sogutucu eleman kapasite kul- (8622.2 * Yanit yok
Iik - On uyar laniminin 6n uyari esigini agmasina (dizin * Uyan
8336.1) nasil yanit vermesi gerektigi ayarlana-
bilir.
Pozisyonlandirma ara hatasi Burada cihazin bir ara hataya (ara hata pence-|8622.3 * Yanit yok
resinin asimi, dizin 8509.4) nasil yanit vermesi * Uyarn
gerektigi ayarlanabilir. » Uygulama durdurma (+ES)
* Acil durdurma (+ES)
» Cikis katini bloke etme
Sebekede faz hatasi Burada cihazin bir sebeke fazi kesintisine (kul-|8622.4 * Yanit yok
lanici tarafindan belirlenecek esigin altinda ka- « Uyarn
linmasi, dizin 8351.5) nasil yanit vermesi ge- » Uygulama durdurma (+ES)
rektigi ayarlanabilir. * Acil durdurma (+ES)
» Cikis katini bloke etme
Harici hata Burada cihazin harici bir hataya (6rn. klemens |8622.5 * Yanit yok
veya kontrol kelimesi izerinden tetiklenen) na- * Uyar
sil yanit vermesi gerektigi ayarlanabilir. * Uygulama durdurma (+ES)
* Acil durdurma (+ES)
* Cikis katini bloke etme
Fieldbus - Zaman agimi Burada cihazin EtherCAT®/SBus™"Sta bir za- (8622.6 « Uyari
man asimina (zaman asimi, dizin 8455.3) na- » Uygulama durdurma (ES)
sil yanit vermesi gerektigi ayarlanabilir. * Acil durdurma (+ES)
* Cikis katini bloke etme
» Self-reset ile uyari
» Self resetli uygulama durdurmasi
(+ES)
» Self-resetli acil durdurma (+ES)
» Self reset ile gikis katini bloke edin
Harici senkronizasyon Burada cihazin harici senkronizasyona nasil  |8622.7 Yanit yok
yanit vermesi gerektigi ayarlanabilir. Uyari

e o o o o

Uygulama durdurma (ES)
Acil durdurma (+ES)
Cikis katini bloke etme
Self-reset ile uyari

 Self resetli uygulama durdurmasi

(+ES)
Self-resetli acil durdurma (+ES)
Self reset ile gikis katini bloke edin
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isletme
Hata yanitlari

Parametrelendirme hatasi Aciklama Dizin no. Olasi hata yaniti
Motor sicakhgr 6n uyarisi - glin- |Glincel parametre setinin parametre seti - 6n |8622.8 * Yanit yok
cel parametre seti uyarl. * Uyar
* Uygulama durdurma (+ES)
* Acil durdurma (+ES)
* Cikis katini bloke etme
Elektromanyetik kapasite kulla- |Burada cihazin elektromanyetik kapasite kulla-8622.10 * Yanit yok
nimi - On uyari niminin 6n uyari esiginin agiimasina (dizin * Uyan
8336.2) nasil yanit vermesi gerektigi ayarlana- » Uygulama durdurma (+ES)
bilir. * Acil durdurma (+ES)
» Cikis katini bloke etme
HW limit anahtari - glincel para- 8622.11 * Yanit yok
metre seti * Acil durdurma (+ES)
» Self-resetli acil durdurma (+ES)
SW limit anahtari - glincel para- 8622.12 * Yanit yok
metre seti  Acil durdurma (+ES)
» Self-resetli acil durdurma (+ES)
Enkoder uyarisi Burada cihazin enkoder uyarisina nasil yanit |8622.13 * Uyan
vermesi gerektigi ayarlanabilir. » Uygulama durdurma (+ES)
« Acil durdurma (+ES)
» Cikis katini bloke etme
Enkoder hatasi Burada cihazin enkoder hatasina nasil yanit |8622.14 » Uygulama durdurma (+ES)
vermesi gerektigi ayarlanabilir. * Acil durdurma (+ES)
» Cikis katini bloke etme
Serbest enkoder Burada cihazin kontrol (hiz veya pozisyonlan- |8622.15 * Uyan
dirma kontrold) igin kullanilan enkoderin hata- » Uygulama durdurma (+ES)
sina nasil yanit vermesi gerektigi ayarlanabilir. « Acil durdurma (+ES)
» Cikis katini bloke etme
Enkoder 1 - Giincel hata 8622.16 * Yanit yok
Enkoder 2 - Gincel hata 8622.17 * Yanit yok
Enkoder 1 - Giincel kritik hata 8622.18 * Yanit yok
» Cikis katini bloke etme
Enkoder 2 - Giincel kritik hata 8622.19 * Yanit yok
* Cikis katini bloke etme
Harici fren direnci hata yaniti Harici fren direnci hatasi 8622.20 * Yanit yok
* Uyar
* Uygulama durdurma (+ES)
* Acil durdurma (+ES)
* Cikis katini bloke etme
Timeout Applikations-Heartbeat |Burada cihazin Applikation-Heartbeats zaman (8622.21 Uyari

asimina nasll yanit vermesi gerektigi ayarlana-
bilir.

Uygulama durdurma (+ES)
Acil durdurma (+ES)
Cikis katini bloke etme

e o o o
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Servis

SEW-EURODRIVE elektronik servis

7
71

7.2

Servis

SEW-EURODRIVE elektronik servis

Bir hatay! gideremezseniz SEW-EURODRIVE servisine danisin. Adresler www.sew-
eurodrive.com sitesinde mevcuttur.

SEW-EURODRIVE servisi size daha verimli yardimci olabilmesi igin asagidakileri be-

lirtin:

+ Etiketten cihaz tipi ile ilgili bilgiler (6rn. tip tanimi, seri numarasi, par¢ga numarasi,
drtin anahtari, siparis numarasi)

+ Kisa uygulama agiklamasi

*  Durum gostergesinin hata mesaji

* Hatanin tard

* Cevresel kosullar

+ Hata 6ncesi olusan anormal durumlar

Uzun sireli depolama

Uygulama frekans cevirici 5 °C ile 40 °C sicaklik araliginda depolaniyorsa énlem ge-
rekmez.

Asagidaki tabloda uygulama inverterleri yukarida belirtilen sicaklik araliginin disinda
depolanmig oldugunda uygulama inverterlerini, zaman araliklarini ve énlemler yer al-
maktadir.

Listelenen uygulama inverterlerinin disindaki tim inverterlerde herhangi bir énlem
gerekli degildir.

Modiiller Zaman araligi Onlem

- MDX9_A-0020 — 5880-5_3-..

Sebeke baglantilari: Cihazlan 5 dakikaligina sebe-

- MDX9_A-0070 — 1080-2_3-.. Her 2 yilda bir ke gerilimine koyun.

Tdm uygulama frekans geviriciler

Cihazlar 5 dakikalidina 24 V'a koyun

7.21

Bakim eksik yapildiginda alinmasi gereken 6nlemler

Bakim ihmal edildiginde, SEW-EURODRIVE sebeke geriliminin maksimum gerilime
yavas yavas artiriilmasini énerir. Bunun igin ¢ikis gerilimleri asadida verilen degerlere
gore ayarlanmis olan bir deg@isken transformator kullanilarak yapilabilir. Bu rejeneras-
yon islemi tamamlandiktan sonra cihaz derhal kullanilabilir veya bakim yapilacak se-
kilde uzun sureli olarak depolanabilir.

Asagidaki kademeler onerilir:

AC 400/500 V cihazlar:

+ Kademe 1: 0V - AC 350 V birkag¢ saniye icerisinde
+ Kademe 2: 15 dakika icin AC 350 V

+ Kademe 3: 15 dakika icin AC 420 V

+ Kademe 4: 1 saat icin AC 500 V
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Servis 7
Devre digl birakma

7.3 Devre digi birakma

Uygulama frekans ceviriciyi devre disi birakmak icin, uygun énlemler alarak tahrik uy-
gulama frekans geviricinin enerjisini kesin.

A UYARI

Kondansatoérlerin tamamen bosalmamasi elektrik sokuna sebep olur.
Oliim veya agir yaralanmalar.

* Sebeke anahtarlamasindan sonra en az 10 dakika durdurun.

74 Atik toplama

Gegerli olan gtincel yonetmelikleri dikkate aliniz!

Parcalari ayri ayri ve 6zelliklerine ve gegerli atik toplama yonetmeliklerine uygun ola-
rak toplayiniz:

» Elektronik atiklar (Baskili devreler)

* Plastik
« Sac
* Bakir

*  Aliminyum

Bu Urin, kullanilmis elektrikli ve elektronik cihazlar hakkinda Avrupa WEEE Ydénetme-
ligi 2012/19/AB gecerlilik alanina girmektedir.

Elektrikli ve elektronik cihazlar kesinlikle evsel atiklara karismamahdir. Uriin ilgili AB
tye ulkesi, Norveg, Liechtenstein ve izlanda'nin giincel olarak gegerli yasal mevzuati-
na gore profesyonel sekilde atiga ayrilmalidir.

Bu amagla geri donisiime (Recycling) aktarim sayesinde dogal kaynaklar esirgen-
mekte ve cevreyle insan sagligi tehlikeli maddelerden korunmaktadir.
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8 Teknik veriler

isaretler

8 Teknik veriler

Asagida listelenen teknik veriler MOVIDRIVE® system ve MOVIDRIVE® technology
icin gecerlidir.

8.1 isaretler
8.1.1 Ana cihaz

Uygulama frekans cevirici agagidaki direktif ve yonetmelikleri saglar:

isaret Tanimlama

CE isareti asagidaki Avrupa ydnetmeliklerine uygunlugu beyan eder:
+ Algak Gerilim Yénetmeligi 2014/35/AB
c € - 2014/30/AB sayili EMU yénetmeligi

» 2006/42/AT sayilh makine yonetmeligi

» Belirli tehlikeli maddelerin elektrikli ve elektronik cihazlarda kullaniminin
sinirflanmasina iliskin 2011/65/AB sayili direktif

E H [ EAC isareti Rusya, Kazakistan ve Belarus gimrik birligi tarafindan istenen

teknik kurallarin taleplerine uygunlugu beyan eder.

RCM isareti ACMA Avustralya Iletisim ve Medya Kurumun teknik gereksi-
nimlerine uygunlugu beyan eder (Australian Communications and Media
Authority).

p Cin RoHS isareti elektrikli ve elektronik cihazlarda ve ambalajlarinda belirli
50' tehlikeli malzemelerin kullanimini sinirlandirmaya yonelik SJ/T 11364-2014
direktifi ile uygunlugu beyan eder.

UL ve cUL isareti UL uygunlugunun alindigini beyan eder."”

c !@’L us
LISTED

1) UL ve cUL isareti asadidaki cihazlar icin dokimantasyonun baski tarihinde hala hazirlik asamasindadir: MDX9_A-0460 —
1490-5_3-.., MDX9_A-0420 — 1080-2_3-..

cUL ile CSA onayi esdegerlidir.
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8.1.2 Aksesuar

Fren direngleri BW..

Teknik veriler
isaretler

isaret

Tanimlama

C€

CE igareti agagidaki Avrupa ydnetmeliklerine uygunlugu beyan eder:
» Algak Gerilim Yonetmeligi 2014/35/AB

» Belirli tehlikeli maddelerin elektrikli ve elektronik cihazlarda kullaniminin
sinirflanmasina iliskin 2011/65/AB sayili direktif

Cin RoHS isareti elektrikli ve elektronik cihazlarda ve ambalajlarinda belirli
tehlikeli malzemelerin kullanimini sinirlandirmaya yonelik SJ/T 11364-2014
direktifi ile uygunlugu beyan eder.

G“ us

cUR isareti bu komponentler icin UL uygunlugunun alindidini beyan eder.

Termik devre kesici TCB..

isaret

Tanim

C€

CE Isareti agagidaki Avrupa yénetmeliklerine uygunlugu beyan eder:
» Algak Gerilim Yonetmeligi 2014/35/AB

« Belirli tehlikeli maddelerin elektrikli ve elektronik cihazlarda kullaniminin
sinirflanmasina iliskin 2011/65/AB sayili direktif

&

Cin RoHS isareti elektrikli ve elektronik cihazlarda ve ambalajlarinda belirli
tehlikeli malzemelerin kullanimini sinirlandirmaya yonelik SJ/T 11364-2014
direktifi ile uygunlugu beyan eder.

M us

cUR isareti bu komponent igin UL uygunlugunun alindidini beyan eder.

Sebeke filtresi NF..

isaret

Tanim

C€

CE Isareti asagidaki Avrupa yonetmeliklerine uygunlugu beyan eder:

« Belirli tehlikeli maddelerin elektrikli ve elektronik cihazlarda kullaniminin
sinirflanmasina iliskin 2011/65/AB sayili direktif

9

Cin RoHS isareti elektrikli ve elektronik cihazlarda ve ambalajlarinda belirli
tehlikeli malzemelerin kullanimini sinirlandirmaya yonelik SJ/T 11364-2014
direktifi ile uygunlugu beyan eder.

G“ us

cUR isareti bu komponent igin UL uygunlugunun alindidini beyan eder.

Sebeke sok bobini ND..

isaret

Tanimlama

C€

CE igareti agagidaki Avrupa ydnetmeliklerine uygunlugu beyan eder:
» Algak Gerilim Yonetmeligi 2014/35/AB

» Belirli tehlikeli maddelerin elektrikli ve elektronik cihazlarda kullaniminin
sinirflanmasina iliskin 2011/65/AB sayili direktif
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isaretler

isaret

Tanimlama

9

Cin RoHS isareti elektrikli ve elektronik cihazlarda ve ambalajlarinda belirli
tehlikeli malzemelerin kullanimini sinirlandirmaya yonelik SJ/T 11364-2014
direktifi ile uygunlugu beyan eder.

G“ us

cUR isareti bu komponentler i¢cin UL uygunlugunun alindidini beyan eder.

Cikis filtresi

isaret

Tanimlama

©

Cin RoHS isareti elektrikli ve elektronik cihazlarda ve ambalajlarinda belirli
tehlikeli malzemelerin kullanimini sinirlandirmaya yonelik SJ/T 11364-2014
direktifi ile uygunlugu beyan eder.

C“ us

cUR igareti bu komponentler icin UL uygunlugunun alindigini beyan eder.

Cikis bobini

isaret

Tanimlama

C€

CE isareti agagidaki Avrupa yénetmeliklerine uygunlugu beyan eder:
» Algak Gerilim Yénetmeligi 2014/35/AB

» Belirli tehlikeli maddelerin elektrikli ve elektronik cihazlarda kullaniminin
sinirlanmasina iliskin 2011/65/AB sayili direktif.

©

Cin RoHS isareti elektrikli ve elektronik cihazlarda ve ambalajlarinda belirli
tehlikeli malzemelerin kullanimini sinirlandirmaya yonelik SJ/T 11364-2014
direktifi ile uygunlugu beyan eder.

G“ us

cUR igareti bu komponentler i¢cin UL uygunlugunun alindigini beyan eder.
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Teknik veriler
Genel teknik bilgiler

8.2 Genel teknik bilgiler

Asagidaki tabloda uygulama inverterleri icin asagidakilerden bagimsiz olarak gecerli
olan teknik bilgiler belirtilmistir

« Tip
« Tip
+  Boyut
+ Glg
Genel bilgiler
EMU dayanikhhgi EN 61800-3; 2'ye uygun ortam
EMU emisyonu Sinir degeri sinifi C2, EN 61800-3 uyarinca. Girisim 6nleme derecesi uygun 6n-

lemlerle iyilestirilebilir.
Bu konuda bilgileri "EN 61800-3 geregince EMU’ya uygun montaj" triin el kitabi
bélimiinde bulabilirsiniz.

Ortam sicakligi 9y Bu tiir olmadan 0 °C ila +40 °C

Bu turle 40 °C ila +60 °C "

Bu konuda bilgileri "Bir uygulama inverterinin secimi > Derating" Grln el kitabi
béliminde bulabilirsiniz.

Sogutma sekli Montajli, sicaklik kontrollt bir fan ile gliglendirilmis hava sogutmasi.

» Uzun sureli depolama (hava kosullarina karsi korumali):
EN 60721-3-1 Sinif 1K2 sicaklik -25 °C ila +70 °C (standarttan farkli olarak)
yogusmaz, giglenmez

» Tasima (hava kosullarina karsi korumal):

Iklim kosullari EN 60721-3-2 Sinif 2K3 sicaklik -25 °C ila +70 °C
yogusmaz, giglenmez

« Igletme (sabit yerde kullanma, hava kosullarina karsi korumali):
EN 60721-3-3 Sinif 3K3 sicaklik 0 °C ila +45 °C (standarttan farkh olarak)
yogusmaz, giglenmez

» Uzun sureli depolama (hava kosullarina kargi korumali):
EN 60721-3-1 Sinif 1C2, asindirici gazlar yok, tuz buhari yok (standarttan
farkli olarak)

» Tasima (hava kosullarina karsi1 korumal):
EN 60721-3-2 Sinif 2C2, asindirici gazlar yok, tuz buhari yok, deniz suyu yok
(standarttan farkli olarak)

+ Isletme (sabit yerde kullanma, hava kosullarina karsi korumali):
EN 60721-3-3 Sinif 3C2, asindirici gazlar yok, tuz buhari yok

Kimyasal olarak aktif maddeler

» Uzun sireli depolama (hava kosullarina karsi korumali):
EN 60721-3-1 Sinif 1S1, iletken toz yok

» Tasima (hava kosullarina karsi korumal):
EN 60721-3-2 Sinif 281

« lsletme (sabit yerde kullanma, hava kosullarina karsi korumali):
EN 60721-3-3 Sinif 381, iletken toz yok

Mekanik olarak aktif maddeler

1) CS.A karti kullanildiginda ortam sicakhgi maksimum 55 °C ile sinirhidir.

EN 60529'a uygun korunma sinifi

MDX9_A-0020-... - MDX9_A-0320-5_3-...

MDX9_A-0070-... - MDX9_A-0290-2_3-... P20

MDX9_A-0460-... itibaren

MDX9_A-0420... itibaren IP10, opsiyonel IP20

Kirlenme sinifi IEC 60664-1'e gore 2

Asiri gerilim kategorisi IEC 60664-1'e gore llI

h <1000 m’ye kadar sinirlama yok.

h > 1000 m’'de asagidaki sinirlamalar gegerlidir:

* 1000 m'den maks. 3800 m'ye kadar: |l diisimu her 100 m igin %1

Montaj yuksekligi * 2000 m'den maks. 3800 m'ye kadar: EN 61800-5-1 uyarinca hava ve kacgak
akim mesafelerinin guvenli ayriimasi ve uyulmasini korumak igin kategori lll
asin gerilimlerini kategori ll'ye azaltmaya yonelik asir gerilim koruma tertibati
kurulmalidir.
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8 Teknik veriler

Ana cihaz icin teknik bilgiler

8.3 Ana cihaz igin teknik bilgiler
8.3.1 Kapasite degerleri 3 x AC 400 V

Birim MDX9_A-...-5_3-4-..
Tip 0020 ‘ 0025 ‘ 0032 ‘ 0040 | 0055 ‘ 0070 ‘ 0095 | 0125 | 0160
Boyut 1 2 3
Anma gikis akimi |y A 2 | 25 | 32| 4 | 55 | 7 | 95 | 125 | 16
foum = 4 kHz
Girig
Nominal sebeke gerilimi (EN 50160 uyarin-
ca) 3 x380-500V
AC USebeke
Anma sebeke akimi AC Ig,ee A 18 | 225 | 288 | 36 | 495 | 63 | 855 | 113 | 14.4
Sebeke frekansi fsepere Hz %50 — 60 — 10
Kumanda edilen redresor hayir
Fis konektor
Baglanti kontaklar X1 -1 damar: 0.25 — 4 mm?
- 2 damar: 0,25 — 2,5 mm? (Twin-AEH)"
Cikis
Cikis gerilimi U, V 0 — Usepeke
Motor glicli ASM Py, kw 0.55 | 0.75 1.1 1.5 2.2 3 4 5.5 7.5
Anma cikis akimi ly A 2 25 | 32 | 4 55 7 95 | 125 | 16
fown = 4 kHz
Asir yuklenme kapasitesi % 200: foy = 4 kHz'de 3 s
f = 0 HZ'de surekli ¢ikis akimi fowm = 4 kHZ'de % 100 x |
Gériinen gikis gilcii S, kvA | 19 [ 23 | 29 | 37 | 5 | 65 | 88 | 116 | 149
DC link anma gerilimi Uy« V DC 560
Frekans foywu kHz 4, 8, 16 (ayarlanabilir)
U/f: 599
VFCPUs; 250
Maks. gikig frekansi f Hz CFC: 500
ELSM®: 500

Fis konektor
Baglanti kontaklari X2 -1 damar: 0.25 — 4 mm?
- 2 damar: 0,25 — 2,5 mm? (Twin-AEH)"

Genel bilgiler
Nominal gu¢ kaybi 24 V W 20
Giig bolimii nominal gii kaybi W 16 | 20 | 27 | 34 | 45 | 58 | 83 | 112 | 147
izin verilen sebeke ag/kapat sayisi min”’' 1
Sebeke kapali igin minimum kapatma siresi s 10
Glg bolimanin EMU tipi EMU filtre sinir deger kategorisi C2, EN 61800-3 geregince
Kitle kg 4.1 \ 4.4 \ 5.7
Fren kiyici ve fren direnci
Minimum fren direnci degeri Rgwmin Q 100 47 27
Fren kiyic daimi giicil KW 19 | 23 | 20 | 37 | 5 [ 65 | 88 | 116 | 149
Fren Kiyici pik guicl % 200 x gérinen gikis giicti Sy x 0.9
Fis konektor
Baglanti kontaklar -1 damar: 0.25 — 4 mm?
- 2 damar: 0,25 — 2,5 mm? (Twin-AEH)"

Boyutlar
Genislik mm 95 105 105
Ekran plakalariyla yikseklik mm 479 479 494
Derinlik mm 215 215 260
1) AEH: Damar sonlandirma kovani

Birim MDX9_A-...-5_3-4-..
Tip 0240 0320 0460 0620 0750 0910 1130 1490
Boyut 4 5 6
Anma gikis akimi |y A 24 32 46 62 75 91 113 149
fown = 4 kHz

28488032/TR — 02/2019
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Teknik veriler
Ana cihaz icin teknik bilgiler

Birim MDX9_A-...-5_3-4-..

Tip 0240 0320 0460 0620 0750 0910 1130 1490
Girig
Nominal sebeke gerilimi
(EN 50160 uyarinca) AC 3 x 380 -500V
u ebeke
Anma sebeke akimi AC lggpere A 21.6 28.8 414 55.8 67.5 81.9 102 134
Sebeke frekansi fgepere Hz 50 — 60 * %5
Kumanda edilen redresoér evet

Fis konektor

- 1damar: 0.5- 16
Baglanti kontaklar X1 mm? M8 M10

-2 damar: 0,25 -6

mm? (Twin-AEH)"
Cikis
Cikig gerilimi U, V 0 — Usepete
Motor glcii ASM Py kW 11 15 22 30 37 45 55 75
Anma cikis akimi ly A 24 32 46 62 75 91 113 149
fowm = 4 kHz
Asir yuklenme kapasitesi % 200: foyy = 4 kHz'de 3 s
f =0 Hz'de slrekli ¢ikis akimi fownm = 4 kHz'de % 100 x |
Goriinen cikis giicii Sy kvA | 153 19.8 288 | 387 | 468 | 56.7 70.2 927
DC link anma gerilimi Uy« \' DC 560
Frekans foywu kHz 4, 8, 16 (ayarlanabilir)

U/f: 599
VFCPUs; 250
Maks. gikis frekansi f, Hz CEC: 500
ELSM®: 500

Fis konektor

-1damar: 0.5-16
Baglanti kontaklari X2 mm? M8 M10

-2 damar: 0,25 -6

mm? (Twin-AEH)"
Genel bilgiler
Nominal gi¢ kaybi 24 V W 30 15 20
Gug bolima nominal gl¢ kaybi| W 202 ‘ 282 419 600 760 931 968 1332
Izin verilen sebeke ag/kapat min-t y
sayisl
Sebeke kapali igin minimum
K RS s 10

apatma suresi

Glg boliminin EMU tipi Entegre girisim bastirma
Kitle kg 6.6 121 241
Fren kiyici ve fren direnci
Minimum fren direnci degeri 0 15 10 6 47 149 A'da
Rewmin 3.6
Fren kiyici daimi giicu kW 15.3 19.8 28.8 38.7 46.8 56.7 70.2 92.7
Fren kiyici pik guci % 200 x goérunen ¢ikis glict Sy x 0.9

Fis konektor

-1damar: 0.5 - 16
Baglanti kontaklari mm? M8 M10

-2 damar: 0,25 -6

mm? (Twin-AEH)"
Boyutlar
Genislik mm 135 196 240
Ekran plakalariyla yikseklik mm 494 471 544
Derinlik mm 260 293 328

1) AEH: Damar sonlandirma kovani

isletme Kilavuzu — MOVIDRIVE® system
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8 Teknik veriler

Ana cihaz icin teknik bilgiler

Birim MDX9_A-...-5_3-4-..
Tip 1770 2200 2500 3000 3800 4700 5880
Boyut 7 8
éag‘f z'tﬁzak'm' hy A 177 220 250 300 380 470 588
Girig
E;Q?Il:s;)sz%ebif:enllml (EN 50160 3 x 380 — 500 V/
Anma sebeke akimi AC lggpere A 159 198 225 270 ‘ 342 423 529
Sebeke frekansi fgepeie Hz 50 — 60 + %5
Kumanda edilen redresor evet
Baglanti kontaklari X1 M12 \
Cikis
Cikig gerilimi Uy Vv 0 — Usepere
Motor glici ASM Py, kw 90 110 132 160 200 250 315
f":\T,AT: gltﬁzaklml Iy A 177 220 250 300 380 470 588
Asir yiklenme kapasitesi fowm = fowm = 2.5 kHz'de % fownde fownde %150= 2.5 kHz
4 kHz'de % 200 %150=
200 2.5 kHz
f = 0 Hz'de sirekli ¢ikig akimi fowm = 2.5 kHz'de % 100 x |
Goriunen gikis glict Sy kVA 110.7 136.8 ‘ 230 277 ‘ 350 434 541
DC link anma gerilimi Uy« V DC 560
Frekans oy kHz 4,8 \ 25,48 \ 25 4
U/f: 599
Maks. ¢ikig frekansi Hz VIE:C'):PCL:“SS(?SO
ELSM®: 500
Baglanti kontaklar X2 M12
Genel bilgiler
Nominal gii¢ kaybi 24 V
Glg bélimu nominal giic kaybi
izin verilen sebeke ag/kapat sayisi
Sebeke kapali igin minimum kapatma
sliresi
Glg béliminin EMU tipi Entegre girisim bastirma
Kiitle \ \ \ \
Fren kiyici ve fren direnci
Minimum fren direnci degeri Rgywmin Q 2.3 1
Fren kiyici daimi gicii KW 1107 | 1368 | 230 | 277 350 | 434 541
Fren kiyici pik guict % 200 x gorinen gikis glcl Sy x 0.9
Baglanti kontaklar M12 ‘
Boyutlar
Genislik mm
Yikseklik mm
Derinlik mm
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Teknik veriler 8

Ana cihaz icin teknik bilgiler

8.3.2 Kapasite degerleri 3 x AC 230 V

Birim MDX9_A-...-2_3-4-..
Tip 0070 0093 0140
Boyut 2 3
f';‘;g‘j gikis akimt by A 7 9.3 14
Girig
Nominal sebeke gerilimi (EN 50160 uyarinca) AC 3x200-240V
Useboke
Anma gebeke akimi AC lsgpere A 6.3 8.37 12.6
Sebeke frekansi fgepere Hz %50 — 60 — 10
Kumanda edilen redresoér hayir
Fis konnektor
Baglanti kontaklar X1 - 1 damar: 0.25 — 4 mm?
- 2damar: 0,25 — 2,5 mm? (Twin-AEH)"
Cikis
Cikig gerilimi Uy Vv 0 — Ugepeke
Motor giici ASM Py, kW 1.5 2.2 3.7
éamrﬂng znlzﬁzaklml Iy A 7 93 14
Asiri yUklenme kapasitesi % 200: foyy = 4 kHz'de 3 s
f = 0 Hz'de sirekli ¢ikis akimi fown = 4 kHz'de % 100 x |
Goriinen cikis giicii Sy KVA 37 \ 49 \ 75
DC link anma gerilimi Uy« \% DC 325
Frekans fowm kHz 4, 8, 16 (ayarlanabilir)
U/f: 599
Maks. gikis frekansi f, . Hz VE?::;USS&JSO
ELSM®: 500

Fis konnektor
Baglanti kontaklar X2 -1 damar: 0.25 — 4 mm?
- 2 damar: 0,25 — 2,5 mm? (Twin-AEH)"

Genel bilgiler

Nominal gi¢ kaybi 24 V W 20

Gug bolima nominal glg¢ kaybi W 51 ‘ 72 105

izin verilen sebeke ag/kapat sayisi 1/dak 1

Sebeke kapali igin minimum kapatma siresi s 10

Glg béliminin EMU tipi EMU filtresi sinir deger kategorisi C2, EN 61800-3 uyarinca

Kiitle 4.4 5.7

Fren kiyici ve fren direnci

Minimum fren direnci degeri Rgymin Q 27 15

Fren kiyici daimi gucu kW 3.7 ‘ 4.9 7.5

Fren kiyici pik guci % 200 x goérunen ¢ikig glici Sy x 0.9

Fis konnektor
Baglanti kontaklari - 1 damar: 0.25 — 4 mm?
- 2 damar: 0,25 — 2,5 mm? (Twin-AEH)"

Boyutlar

Genislik mm 105 105

Ekran plakalariyla yukseklik mm 479 494

Derinlik mm 215 260

1) AEH: Damar sonlandirma kovani

Birim MDX9_A-...-2_3-4-..

Tip 0213 0290 0420 0570 0840 1080

Boyut 4 5 6

Anma cikis akimi Iy

founs = 4 kHz A 213 29 42 57 84 108

Girig

28488032/TR — 02/2019
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Teknik veriler
Ana cihaz icin teknik bilgiler

Birim MDX9_A-...-2_3-4-..

Tip 0213 0290 0420 0570 0840 1080
Anma sebeke akimi AC lggpere A 19.2 26.1 37.8 51.3 75.6 97.2
Sebeke frekansi fsepere Hz %50 — 60 — 10
Kumanda edilen redresoér evet

Fis konnektor

-1 damar: 0.5-16
Baglanti kontaklar X1 mm? M8 M10

-2 damar: 0,25-6

mm? (Twin-AEH)"
Cikis
Cikig gerilimi U, \% 0 — Usereke
Motor glicii ASM Py, kW 5.5 7.5 11 15 22 30
Anma ¢ikis akimi Iy A 21.3 29 42 57 84 108
fouwm = 4 kHz
Asiri yiklenme kapasitesi % 200: foyy = 4 kHz'de 3 s
f = 0 HZ'de siirekli gikis akimi fowm = 4 kHz'de % 100 x |
Gériinen cikis giicii Sy KVA 11.3 154 | 222 | 302 | 446 50.4
DC link anma gerilimi Uy« \' DC 325
Frekans foum kHz 4, 8, 16 (ayarlanabilir)

U/f: 599
VFCPUs: 250
Maks. gikis frekansi f, . Hz CFC: 500
ELSM®: 500

Fis konnektor

-1damar: 0.5 - 16
Baglanti kontaklari X2 mm? M8 M10

-2 damar: 0,25-6

mm? (Twin-AEH)"
Genel bilgiler
Nominal gig¢ kaybi 24 V W 30 15 20
Glg bolimi nominal glig kaybi w 152 ‘ 218 315 459 729 764
izin verilen sebeke ag/kapat sayisi 1/dak 1
Sebeke kapali igin minimum kapatma siresi S 10
GUig boliminin EMU tipi Entegre girisim bastirma
Kitle 6.6 12.1 24 1
Fren kiyici ve fren direnci
Minimum fren direnci degeri Rgymin Q 7.5 4.7 2.3
Fren kiyici daimi glcu kW 11.3 15.4 22.2 30.2 44.6 50.4
Fren kiyici pik guci % 200 x goriinen ¢ikig glict Sy x 0.9

Fis konnektor

-1damar: 0.5 - 16
Baglanti kontaklar mm? M8 M10

-2 damar: 0,25-6

mm? (Twin-AEH)"
Boyutlar
Genislik mm 135 196 240
Ekran plakalariyla yikseklik mm 494 471 544
Derinlik mm 260 293 328

1) AEH: Damar sonlandirma kovani
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Teknik veriler 8

Aksesuarlarin teknik bilgileri

8.4 Aksesuarlarin teknik bilgileri

8.41 Kurulum aksesuari
Tip tanimi Parca numa- | Plastik kapak Adet | Teslimat igerigi Aciklama
rasi
MDX9_A-0460 — 0750-5_3-..
28243625

MDX9_A-0420 — 0570-2_3-.. Teslimat iceri.
10 ¢ (— [ 50)

MDX91A-0910 — 1490-5_3-.. ginde dahil degil

28244540
MDX91A-0840 — 1080-2_3-..
Tip tanimi Parca numa- | tagsima halkasi| Adet | Teslimat igerigi Aciklama
rasi
MDX91A-0910 — 1490-5_3-.. : e
= 28106229 1 Teslimat iceri (o B 35)

MDX91A-0840 — 1080-2_3-.. ginde dahil

28488032/TR — 02/2019
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Teknik veriler
Elektronik veriler - Sinyal klemensi

8.5 Elektronik veriler - Sinyal klemensi
‘ Terminal tanimi ‘ Teknik 6zellik
Genel bilgiler
Model \ IEC 61131-2 uyarinca
Besleme gerilimi
Baglanti X5 IEC 61131 uyarinca harici sebeke adaptori 24 V
Fis konektor
Baglanti kontaklari - 1 damar: 0.25 — 2.5 mm?
- 2 damar: 0.5 — 1.5 mm? (Twin-AEH)"
1) AEH: Damar sonlandirma kovani
Dijital girigler
Giris gevrim suresi 1 ms /500 ms
Adet + MOVIDRIVE® system'de 6
» MOVIDRIVE® technology'de 8
Yanit suresi Cevrim suresinde 100 ms puls
X20:1-6 DI00: "Cikis kati onayi" ile sabit atanmigtir.
DI01 — DIO5: Segme olanagi igin bkz. parametre menisi.
Tum girisler dokunmatik numune islevselligi igin uygundur. Ge-
) 5 cikme siiresi < 100 ms, ayni anda maks. 2.
Terminal baglantisi DI04, DIO5: HTL basit enkoder baglantisi.
DI05: Kilavuz frekansi girisi.
X20:7-8 Rezerve edildi
X20: 9 GND
Fis konektor
Baglanti kontaklari - 1 damar: 0.25 — 2.5 mm?
- 2 damar: 0.5 — 1.5 mm? (Twin-AEH)"
1) AEH: Damar sonlandirma kovani
Dijital cikiglar
Cikis gevrim suresi 1 ms /500 ms
Adet 4
Yanit suresi Cevrim siresinde 175 ms puls
Cikis akimi lnaks = 50 MA
Kisa devre korumasi Evet
X21:1 24 V besleme gerilimi
) B Maksimum ¢ikis akimi = 50 mA
Terminal baglantisi X21:2-5 DOO00 — DO03: Segme olanagi igin bkz. parametre meniisi.
X21: 6 GND
Fis konektor
Baglanti kontaklari - 1 damar: 0.25 — 2.5 mm?
- 2 damar: 0.5 — 1.5 mm? (Twin-AEH)"
1) AEH: Damar sonlandirma kovani
Fren kontrolii
X10:DBO DBO0O0:
- Fren kontrolu
Terminal baglantisi - Fren kontaktéri kumandasi DC 24 V, maks. 150 mA
X10:GND GND
X10:TF1 Motor sicaklik degerlendirmesi igin sensor girisi
Fis konektor
MDX9_A-0020 — 0320-5_3-..
MDX9_A-0070 — 0290-2_3-..:
Badlant kontaklari - bir damar: 0.25 — 2.5 mm?
9 MDX9_A-0460-5_3-.. itibaren
MDX9_A-0420-2_3-.. itibaren:
- bir damar: 0.25 — 2.5 mm?
- iki damar: 0.5 — 1 mm? (Twin-AEH)"
1) AEH: Damar sonlandirma kovani
Enkoder girisi
X15:13 X15:13 DC 24 V, |4 = 500 mA
X15:15 X15:15DC 12V, | yas = 500 mA
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Teknik veriler 8

Elektronik veriler - Glvenli tahrik fonksiyonlari

8.6 Elektronik veriler - Guvenli tahrik fonksiyonlari

Uygulama frekans geviricinin entegre givenlik teknigi teknik bilgileri agagidaki tabloda
verilmektedir.

Emniyetli dijital girisler IEC 61131-2 uyarinca tip 3'e uygundur.
F _STO _P1ve F_STO_P2 icin referans potansiyel STO_M (X6:2 klemensine temas).

‘ Klemens adi Genel elektronik veriler
STO emniyet kontagi X6
Elektronik veri girigleri F_STO_P1, F_STO_P2 Minimum Tipik Maksimum
Girig gerilimi araligi X6:1 ve X6:3 DC-3V DC 24V DC 30V
STO_M'ye karsi giris kapasitesi - 300 pF 500 pF
GND'ye karg! giris kapasitesi - 300 pF 500 pF
24 V DC'de gug tuketimi: F_STO_P1 - 150 mW 200 mW
F_STO_P2 - 150 mW 200 mW
Toplam” - 300 mW 400 mwW

ACIK durumu girig gerilimi (STO) DC 11V - -
KAPALI konumu igin giris gerilimi (STO) - - DC5V
Harici guvenlik kumandasinda izin verilen sizinti akimi - - 1 mA
Teknik bilgiler
Guvenli gerilimini kapatma ile déner alanin kapanmasi ara- - 10 ms

. 1.5ms 2)
sinda gegen slre 2ms
Guvenli gerilimini baglama ile déner alanini onaylama ara- - -

. 110 ms
sinda gecgen sire

Fis konnektor
Baglanti kontaklari - 1 damar: 0.25 — 1.5 mm?
- 2 damar: 0,25 — 0.5 mm? (Twin-AEH)?

1) Her tahrik Gnitesine daima 300 mW'lik bir gu¢ tiketimi gerekir
2) Sadece STO'nun bir MOVISAFE® karti CS.A (izerinden kullanimi ve kontroliinde
3) AEH: Damar sonlandirma kovani
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Boyut resimleri

8 Teknik veriler

8.7 Boyut resimleri
8.71 MDX9_A-0020 — 0040-5_3-..
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Teknik veriler
Boyut resimleri
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8 Teknik veriler

Boyut resimleri

8.7.3 MDX9_A-0055 — 0095-5_3-.., MDX9_A-0070 — 0093-2_3-..
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Teknik veriler 8

Boyut resimleri

8.74 MDX9_A-0125 - 0160-5_3-.., MDX9_A-0140-2_3-..
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8 Teknik veriler

Boyut resimleri

MDX9_A-0240 — 0320-5_3-.., MDX9_A-0213 - 0290-2_3-..
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Teknik veriler 8

Boyut resimleri

8.7.6 MDX9_A-0460 — 0750-5_3-.., MDX9_A-0420 — 0570-2_3-..
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8 Teknik veriler

Boyut resimleri

8.7.7 MDX91A-0910 — 1490-5_3-.. , MDX91A-0840 — 1080-2_3-..
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8.8 Kartin teknik bilgileri

Teknik veriler
Kartin teknik bilgileri

8.8.1 CIO21A ve CID21A giris/cikis kartlari
CIO21A girig/cikis karti dijital/analog ve CID21A dijital giris ve ¢ikislar kullanima su-
nar.
Klemens tanimi/Teknik Teknik 6zellik
ozellik
ClIO21A |CID21A
Parga numarasi 28229495 | 28229487
Genel bilgiler
Tip IEC 61131-2 uyarinca (dijital girigler igin tip 3)
Cevrim siresi 1ms
Gug tiketimi 1.2W 0.4 W Temel yUk (cikiglardaki toplam gu¢ dahil)
Fis konnektor
Baglanti kontaklari - 1 damar: 0.25 — 0.5 mm?
Kontrol kablolari igin ekran klemensleri mevcut
Dijital girigler
Adet 4
Yanit suresi Cevrim suresinde 160 ms puls
. . X52:1-4 DI10 — DI13: Segme olanagi igin bkz. parametre menusu
Terminal baglantisi
X52: 5 GND
Dijital ¢cikislar
Adet 4
Yanit suresi Cevrim suresinde 175 ms puls
Cikig akimi 1 <50 mA
Kapasitif yik <300 nF
Enduiktif yik izin verilmiyor
Koruyucu donanim Kisa devre korumali, besleme korumal DC 0 - 30 V
. N X52:6-9 DO10 — DO13: Segme olanagi igin bkz. parametre menusu
Terminal baglantisi
X52: 10 GND
Analog girigler
Adet 2
Cinsi | farkh
Akim girigine degistirilebilir
Deger Araligi Oila +1é) V,-10Vila+10V
(4)—20 mA
X50:2 Analog giris Al21
X50:3 Referans analog giris Al21
Terminal baglantisi );28‘; GND
X50:5 Analog girig Al31
X50:6 Analog giris referansi Al31
Gerilim girisi
Cozinirlik Oila+10V (11 Bit), -10 Vila +10 V (12 Bit)
Tolerans + %0,5
Asiri gerilime dayanikhlik DC -20 Vila DC +20 V
Girig direnci =10 kQ
Akim girisi
Cozunurlik 0(4) — 20 mA (11 Bit)
Tolerans + %2
YUk empedansi (dahili) 250 Q

Asiri gerilime dayaniklilik

DC-10VilaDC+10V

Analog cikiglar

Adet

Kisa devre korumasi

Evet
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Teknik veriler
Kartin teknik bilgileri

Klemens tanimi/Teknik Teknik 6zellik
ozellik
ClIO21A |CID21A
oy Analog gerilim cikist AOV2/AOV3

Terminal baglantisi oz Analog akim cikisi AOC2/AOC3

X51: 3,6 GND
Gerilim ¢ikisi
Tolerans + %5
Kapasitif yuk <300 nF
Endiktif yuk <500 pH
Yik direnci > 1kQ
Cozinirlik 12 Bit
Reset durumu oV
Cikis degeri -10Vila+10V, <10 mA
Akim ¢ikisi
Tolerans %3
Kapasitif yuk <300 nF
Endiktif yuk Yok
Yik direnci <500 Q
Cozinirlik 11 Bit
Reset durumu 0 mA
Olgiim aralig 0(4) — 20 mA
Cikis referans gerilimi
Kisa devre korumasi Evet
Cikig gerilimi DC-10V,DC +10V
Tolerans + %0,5
gurilta <10 mA
Cikis akimi <3mA
Kapasitif yuk <300 nF
Endktif yuk <500 pH

. . X50: 1 REF1 (DC +10 V)
Terminal baglantisi
X50: 8 REF2 (DC -10 V)
DIKKAT

Enduktif yUklerin dijital ¢cikislarda baglantisi
Dijital ¢ikiglarda tahribat.

Enduktif yikler dijital ¢ikislara baglanmissa, harici bir koruma elemani (rélanti diyo-
du) 6ngormelisiniz.
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8.8.2

Besleme gerilimi

Coklu enkoder karti CES11A

Teknik veriler
Kartin teknik bilgileri

Coklu enkoder kartl ana cihaz tarafindan gerilimle beslenir.

Enkoder beslemesinin teknik bilgileri

Klemens adi Teknik 6zellik
Parga numarasi 28229479
Gug tuketimi
Nominal gug kaybi 24 V 0.8 W
Maksimum gug tiiketimi 24 V (enkoder beslemesi 12.8 W
dahil kart)
Enkoder beslemesi
12V X17:15 DC 12V = %10
24V X17:13 EN 61131 geregince DC 24 V -% 10, +% 20 %"
12 V veya 24 V anma ¢ikis akimi 500 mA
150 ms igin pik akim |, 1000 mA
Kapasitif yik <220 pF
Enduktif yuk <500 pH
Kisa devre korumasi 12 V besleme Evet, fakat daimi kisa devreye izin verilmez.
Kisa devre korumasi 24 V besleme Evet, fakat daimi kisa devreye izin verilmez.
Degerlendirilebilen sicaklik sensoéri TF / TH/KTY84-130/ Pt1000
1) Sinirh tolerans araligini dikkate alin
Enkoder baglantisi
Enkoder baglantisi Teknik ozellik

Enkoder karti tarafli baglanti

15 kutuplu soket

Maksimum enkoder kablosu uzunlugu

- HTL enkoder ES7C ve EG7C: 300 m
- Standart HTL-enkoder: 200 m

- Diger enkoderler: 100 m
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Teknik veriler
Kartin teknik bilgileri

8

8.8.3

Genel teknik bilgiler

Givenlik kartlari CS..A

Deger

Guvenlik kartlarinin depolanmasinda ortam sicak-

g

2-25°C-=85°C

MOVIDRIVE® system ortam sicakligi, tim boyut- |*

lar

(Derating, bkz. "MOVIDRIVE® system",
"MOVIDRIVE® technology" isletme kilavuzlari)

Bu tir olmadan 0 °C - 40 °C
« Butilrile40°C-55°C

MOVIDRIVE® modular ortam sicaklidi, tim boyut-

lar

Bu tiir olmadan 0 °C - 45 °C

Montaj yuksekligi

Deniz seviyesinden maksimum
3800 m

Giuvenli dijital girigler

Sensor beslemesi

F-DI0O - F-DI03

Deger/Aciklama

Ozellikler

EN 61131-2 uyarinca DC 24 V girig, tip 3

Sinyal seviyesi

*  Mantikli "0" = LOW girig:
<5Vveya<s1.5mA

*  Mantikli "1" = HIGH giris:
211Vvez2mA

Referans kitle GND

Gug gereksinimi (tipik) DC 24 V'da 0.21 W
Giris akimi <15 mA

Giris direnci DC 24 v'da <4 kQ
Giris filtre sUresi parametrelenebilir |4 ms — 250 ms

izin verilen hat uzunlugu 30 m

Tek kutuplu baglantida hata yaniti
suresi

Hatasiz durumdaki yanit stresinden uzun de-
gil.

Giris sinyali kenar dikligi

>120 V/s

Giris kapasitansi

< 500 pF

F-SS0, F-SS1

Deger/Agiklama

Ozellikler

« EN61131-2 uyarinca DC 24 V c¢ikisi
» Kisa devre ve agiri yuke dayanikli
* Galvanik ayirma yok

Nominal akim 150 mA
Kalkig akimi (£ 10 ms) 300 mA
Kisa devre korumasi 1.2A

188 | isletme Kilavuzu - MOVIDRIVE® system

28488032/TR — 02/2019



28488032/TR — 02/2019

Teknik veriler
Kartin teknik bilgileri

F-SS0, F-SS1

Deger/Agiklama

Dahili gerilim disumu

<DC13V

Dongiiler (etkinlestiriimisse)

*  2ms aglk (LOW)
» Dobngu periyot suresi: 8 ms

izin verilen hat uzunlugu

30 m (Pro Sensor)

Sizinti akimi (F-SSx kilitli)

<0.1mA

Guvenli dijital ¢ikiglar

F-DO00_P/M, F-DO01_P/M

Deger/Agiklama

Ozellikler

« EN61131-2 uyarinca DC 24 V cikisi
» Kisa devre ve agiri yike dayanikli

Nominal akim

150 mA

Kalkis akimi (< 10 ms)

300 mA

Sizinti akimi (F-DOXx kilitli)

<0.1mA

Maksimum anahtarlama frekansi

+ <1 dakika igletiminde 10 Hz
+ > 1 dakika isletiminde 0.5 Hz

Asiri yuk korumasi 210 mA
Tel kopmasi denetimi icin asgari 15 mA
akim

izin verilen hat uzunlugu 30 m
YUk kapasitesi (maksimum test puls |< 300 nF
suresi)

Yuk kapasitesi (1 ms test puls stire- |50 nF

si)

GND/PE karsi kapasite (sadece PM |<10 nF
anahtarl)

Diyotlarla dekuplajli yik kapasitesi |<12 pF
Yik endiktansi <100 uH
Tek yoénlu kavramali yuk endiktansi (<40 H
Minimum yUk direnci >130 Q

Givenlik kartlarinin pargca numaralari

Giivenlik karti Parga numarasi
MOVISAFE® CSB21A 28233360
MOVISAFE® CSS21A 28233379
MOVISAFE® CSB31A 28233387
MOVISAFE® CSS21A 28233395
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8 Teknik veriler

Enkoder arabirimlerinin teknik bilgileri

8.9 Enkoder arabirimlerinin teknik bilgileri

8.9.1 Ana cihaz

Terminal tanimi Teknik 6zellik
Desteklenmeyen enkoder
Resolver
A SIN/COS
Enkoder arabirimi X15:1-15
TTL/HTL
HIPERFACE®
RS422 sinyalli enkoder
Baglanti kontaklar 15 kutuplu soket
Enkoder beslemesi
IEC 61131 uyarinca nominal ¢ikis akimi DC 24V
USZ4VG
IEC 61131 uyarinca nominal ¢ikis akimi DC 12V
Usiave
| maks 500 mA
Ipeak, 150 ms igin 1000 mA
Kisa devre korumasi 12 V besleme Evet, fakat daimi kisa devreye izin veriimez.
Kisa devre korumasi 24 V besleme Evet, fakat daimi kisa devreye izin veriimez.
8.9.2 Coklu enkoder karti CES11A
Terminal tanimi Teknik 6zellik
Desteklenmeyen enkoder
SIN/COS
TTL/HTL
L HIPERFACE®
Enkoder arabirimi X17:1-15 — . -
Sinus/kosinis sinyalli Endat2.1
SSi
CANopen
RS422 sinyalli enkoder
Baglanti kontaklari 15 kutuplu soket
Enkoder beslemesi
IEC 61131 uyarinca nominal gikis akimi DC 24V
USZAVG
IEC 61131 uyarinca nominal ¢ikis akimi DC 12V
US12VG
| naks 500 mA
lpear, 150 ms igin 1000 mA
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Teknik veriler
Fren direngleri, filtre ve sok bobini igin teknik bilgiler

8.10  Fren direngleri, filtre ve sok bobini igin teknik bilgiler

8.10.1 BW.../ BW...-T tipi fren direngleri

Genel bilgiler

jde

Fren direncleri BW... / BW...-T, uygulama inverterinin teknik 6zelliklerine goére belirlen-
mistir.
Farkli sure ve pik fren guglu fren direngleri mevcuttur.

Fren direnglerinin asir yik ve asiri sicakliga karsi korumasi musteri tarafli termik asiri
yuk rélesinin yardimiyla yapilabilir. Tetikleme akimi Iz dederine ayarlanir, bunun icin
bkz. asagidaki "Teknik bilgiler ve frekans geviriciye atama" tablolari.

BW...-T serisi fren direncglerinde sicakligi denetleyen entegre sicaklik anahtari vardir.
Nominal sicaklik asildiginda sicaklik anahtari bir mesaj kontagi tetikler. Fren direngleri
sicaklik anahtari Uzerinden kapatilir. Fren direncinin termik asiri yiklenmesini 6nle-
mek igin sicaklik anahtari kullaniimalidir.

Fren direnglerini korumak igin bir diger secenek termik koruma salteri TCB'dir. Termik
devre kesici TCB ile fren direnci surekli asiri yikten ve kisa streli olarak yuksek glg¢
piklerinden korunur.

PTC direnci kendini (degistirilebilir) reaktif yiike karsi korumak igin aniden yiksek di-
rence donusur ve artik enerji tiketmez. Bu durumda frekans gevirici "Fren kiyici" hata-
sl ile kapanir.

Yassi tipte bir direng, asiri yikte akim devresini kesen dahili bir termik motor koruma-
sina (degistiriimeyen eriyen sigorta) sahiptir. Frekans gevirici ve fren direncinin proje
planlama sartnamelerine ve belgelendirilen atamalarina uyulmalidir.

UYARI

Koruyucu tertibatlarin kullanimi

Sadece agagida listelenen koruyucu tertibatlari kullanin:
* Termik devre kesici TCB

« Dahili sicaklik anahtan T

* Harici bimetal role

- Bu konuda ayrica bkz. Bélim "Termik asiri yiklenmeye karsi fren direnci koruma-
SIIl
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8 Teknik veriler

Fren direngleri, filtre ve sok bobini igin teknik bilgiler

UL- ve cUL-onayi

Listelenen fren direncler uygulama frekans ceviriciden bagimiz olarak cRUus ruhsati-
na sahiptir.

Fren direnglerini paralel baglama

Bazi frekans cevirici direng kombinasyonlarinda esit iki fren direnci paralel olarak bag-
lanmalidir.

Bu durumda her fren direnci asiri yuk ve asiri sicakliga karsi bir termik asiri yik rélesi
ile korunmalidir.

BW...-T tipi fren direnclerinde sicaklik anahtarlar seri olarak baglanmaldir.
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Teknik veriler 8

Fren direngleri, filtre ve sok bobini igin teknik bilgiler

Frekans cgeviricinin teknik verileri ve yerlegimi

Teknik bilgiler
Fren direnci Birim BW120-001 BW100-001 BW100-002 BW100-006-T
Parga numarasi 18176011 08281718 08281653 18204198
%100 cdf'deki ylklenebilirlik kW 0.03 0.1 0.2 0.6
Diren¢ degeri Rgy Q 117 100 £+ % 10
Tetikleme akimi I A 0.8 1 2.4
Yap! tipi PTC alt montaj direnci Yassi tip direng Tel direng
Glg baglantilar Tek damarlar Seramik klemens
2,5 mm?
Sikma momenti Nm - 0.5
PE baglantisi - M4
Sikma momenti PE Nm - 1.8
EN 60529 geregince koruma sini- 1P20 IP65 IP20
fi
Ortam sicakhgi 8, -20 °C ile +40 °C arasi
(diisim %4 P,/10 Kila +60 °C)

Kitle kg 0,95 0.3 0.6 \ 3
Frekans cevirici Yerlesim frekans geviricinin mimkin olan maksimum pik fren glctini dikkate alin.
yerlesimi
Fren direnci BW120-001 BW100-001 ‘ BW100-002 ‘ BW100-006-T

0020 0020

2 2

0040 0040
Teknik bilgiler
Fren direnci Birim BWO047-010-T BW147-T BW247-T
Parga numarasi 17983207 18201342 18200842
%100 cdf'deki yliklenebilirlik kW 1 1.2 2
Diren¢ degeri Rgyy Q 47 +% 10
Tetikleme akimi I A 4.6 5.1 6.5
Yap! tipi Tel direng
Gug baglantilan Seramik klemens 2.5 mm?
Sikma momenti Nm 0.5
PE baglantisi M4
Sikma momenti PE Nm 1.8
Koruma sinifi 1P20
Ortam sicakhgi 8, -20 °C ile +40 °C arasi
Kitle kg 4 \ 4.9 \ 6.7
Frekans geviriciye Atama, frekans ceviricinin maksimum olasi pik fren glicinii dikkate alir.
atama
Fren direnci BW47-010-T \ BW147-T \ BW247-T

0055
MDX9_A-...-5_3-.. 0070
0095

Teknik bilgiler
Fren direnci Birim BW027-016-T BW027-024-T BW027-042-T
Parga numarasi 17983215 17983231 19155301
%100 cdf'deki yiiklenebilirlik kW 1,6 24 4.2
Diren¢ degeri Rgy Q 27+ % 10
Tetikleme akimi I A 7.7 9.4 12.5
Yap! tipi Tel direng Cergeve direnci
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8 Teknik veriler

Fren direngleri, filtre ve sok bobini igin teknik bilgiler

Fren direnci Birim BW027-016-T BW027-024-T BW027-042-T
Gug baglantilan Seramik klemens 2,5 mm?
Sikma momenti Nm 0.5
PE baglantisi M4 M5
Sikma momenti PE Nm 1.8 2.5
Koruma sinifi 1P20
Ortam sicakligi 9, -20 °C ile +40 °C arasi
Ktle kg 5,8 \ 8 \ 10
Frekans geviriciye Atama, frekans geviricinin maksimum olasi pik fren glicinu dikkate alir.
atama
Fren direnci BW027-016-T ‘ BW027-024-T ‘ BW027-042-T
MDX9_A-...-5_3-.. 912
7
MDX9_A-..-2_ 3-. 889g
Teknik bilgiler
Fren direnci Birim BWO015-016 BWO015-042-T BWO015-075-T BW915-T
Parga numarasi 17983258 19155328 19155271 18204139
%100 cdf'deki yiiklenebilirlik kw 1.6 4.2 7.5 16
Direng degeri Rgy Q 15+ % 10
Tetikleme akimi I A 10.3 16.7 22.4 ‘ 32.7
Yap! tipi Tel direng Cergeve direnci Celik 1zgara direng tip 1
Glg baglantilari Seramik klemens 2.5 | Seramik klemens 4 Pim M8
mm? mm?

Sikma momenti Nm 0.5 0.9 6
PE baglantisi M4 M5 Pim M6
Sikma momenti PE Nm 1.8 2.5 3
Koruma sinifi IP20
Ortam sicakhgi 8, -20 °C ile +40 °C arasi
Kitle kg 5.8 \ 10 12 \ 32
Frekans geviriciye Atama, frekans ceviricinin maksimum olasi pik fren glicini dikkate alir.
atama
Fren direnci BW015-016 | BWO015-042-T | BWO015-075-T | BW915-T

0240

0320
MDX9_A-...-5_3-.. 0620 (2 fren direncini paralel baglama)

0750 (2 fren direncini paralel baglama)

0140

MDX9_A-...-2_3-.. 0213 (2 fren direncini paralel baglama)
0290 (2 fren direncini paralel baglama)

Teknik veriler
Fren direnci Birim BW010-024 BW010-050-T BW010-108-T
Parga numarasi 17983266 17983274 19155298
%100 cdf'deki yliklenebilirlik kW 24 5 10.8
Direng degeri Rgy Q 10+ % 10
Tetikleme akimi I A 15.5 22.4 ‘ 32.9
Yapt tipi Tel direng Celik 1zgara direng tip 1
Glg baglantilari Seramik klemens 2.5 mm? Pim M8
Sikma momenti Nm 0.5 6
PE baglantisi M4 pim Pim M6
Sikma momenti PE Nm 1.8 3
Koruma sinifi IP20
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Teknik veriler
Fren direngleri, filtre ve sok bobini igin teknik bilgiler

Fren direnci Birim BW010-024 ‘ BW010-050-T ‘ BW010-108-T
Ortam sicakhgi 8, -20 °C ile +40 °C arasi
Kitle kg 8 \ 11 \ 175

Frekans ceviriciye
atama

Atama, frekans geviricinin maksimum olasi pik fren gliclini dikkate alir.

Fren direnci BW010-024 \ BW010-050-T \ BW010-108-T
0460

MDX9_A-...-5_3-.. 0910 (2 fren direncini paralel baglama)

1130 (2 fren direncini paralel baglama)

0213

MDX9_A-...-2_3-.. 0290

0420 (2 fren direncini paralel baglama)
Teknik veriler
Fren direnci Birim BW006-025-01 BW006-050-01 BW106-T BW206-T
Parca numarasi 18200117 18200125 18200834 18204120
%100 cdf'deki ylklenebilirlik kW 25 5 13.5 18
Diren¢ degeri Rgy Q 6% 10
Tetikleme akimi I A 20.4 28.9 ‘ 47.4 54.8
Yap! tipi Celik 1zgara direng
Glg baglantilari Pim M8
Sikma momenti Nm 6
PE baglantisi Pim M6
Sikma momenti PE Nm 3
Koruma sinifi 1P20
Ortam sicakhgi 8, -25 °C ile +40 °C arasi
Kitle kg 7.5 \ 12 \ 30 \ 40

Frekans geviriciye

Atama, frekans geviricinin maksimum olasi pik fren glicinu dikkate alir.

8

atama
Fren direnci BW006-025-01 ‘ BW006-050-01 ‘ BW106-T ‘ BW206-T
0620
MDX9_A-...-5_3-.. 0750
1490 (2 fren direncini paralel baglama)
MDX9_A-...-2_3-.. 570 (2 fren direncini paralel baglama)
Teknik veriler
Fren direnci Birim BW005-070 BW005-170-T BW004-050-01 BW004-070-01
Parga numarasi 17983282 17983290 18200133 17967678
%100 cdf'deki yiklenebilirlik kW 7 17 5 7
Diren¢ degeri Rgy Q 4.7+ %10 3.6+ %10
Tetikleme akimi I A 38.6 60.1 32.6 38.6
Yapi! tipi Celik 1zgara direng tip 1
Gug baglantilan Pim M8
Sikma momenti Nm 6
PE baglantisi Pim M6
Sikma momenti PE Nm 3
Koruma sinifi 1P20
Ortam sicakhgi 8, -20 °C ile +40 °C arasi
Kitle kg 13 33 \ 13
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Teknik veriler

Fren direngleri, filtre ve sok bobini igin teknik bilgiler

Frekans geviriciye
atama

Atama, frekans geviricinin maksimum olasi pik fren glicinu dikkate alir.

Fren direnci BW005-070 ‘ BWO005-170-T BW004-050-01 ‘ BW004-070-01
0910
1130
MDX9_A-...-5_3-.. 1770 (2 fren direncini paralel baglama) 1490
2200 (2 fren direncini paralel baglama)
2500 (2 fren direncini paralel baglama)
0420
MDX9_A-...-2_3-.. 0840 (2 fren direncini paralel baglama) 570
1080 (2 fren direncini paralel baglama)
Teknik veriler
Fren direnci Birim BW003-420-T BW002-070
Parga numarasi 13302345 17983304
%100 cdf'deki ylklenebilirlik kW 42 7
Diren¢ degeri Rgy Q 2.5 23+%10
Tetikleme akimi I A 135.1 55.2
Yapi tipi Celik 1zgara direng tip 2 Celik 1zgara direng tip 1
Gug baglantilar Pim M12 Pim M8
Sikma momenti Nm 15.5 6
PE baglantisi M10 pim Pim M6
Sikma momenti PE Nm 10 3
Koruma sinifi 1P20
Ortam sicakhgi 8, -20 °C ile +40 °C arasi
Kitle kg 93 \ 33

Frekans geviriciye
atama

Atama, frekans ceviricinin maksimum olasi pik fren gliciini dikkate alir.

Fren direnci BW003-420-T \ BW002-070
1770
2200
2500
MDX9_A-...-5_3-.. 3000 (2 fren direncini paralel baglama)
3800 (2 fren direncini paralel baglama)
4700 (2 fren direncini paralel baglama)
5880 (2 fren direncini paralel baglama)
0840
MDX9_A-...-2_3-.. 1080
Teknik veriler
Fren direnci Birim BW1.0-170
Parga numarasi 17985455
%100 cdf'deki yuklenebilirlik kW 17
Direng degeri Rgy Q 1+%10
Tetikleme akimi I A 130.4
Yapi tipi Celik 1zgara direng tip 2
Glg baglantilar Pim M12
Sikma momenti Nm 15.5
PE baglantisi M10 pim
Sikma momenti PE Nm 10
Koruma sinifi 1P20
Ortam sicakligi 9, -25 °C ile +40 °C arasi
Kitle kg 45
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Frekans geviriciye
atama

Teknik veriler 8

Fren direngleri, filtre ve sok bobini igin teknik bilgiler

Atama, frekans geviricinin maksimum olasi pik fren glicinu dikkate alir.

Fren direnci BW1.0-170
3000
3800

MDX9_A-...-5_3-.. 4700
5880

Teknik veriler BW..-T

BW..-T i¢in spesifikasyonlar Model

Mesaj kontagi baglanti kesiti 1 x 2.5 mm?

Mesaj kontagi sitkma momenti 1 Nm

Mesaj kontagi anahtarlama kapasitesi DC2A/DC 24V (DC11)
AC2A/AC 230V (AC11)

Anahtarlama kontagi (normalde kapali kontak) EN 60730’e gore
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8 Teknik veriler

Fren direngleri, filtre ve sok bobini igin teknik bilgiler

Boyut resimleri ve olgiiler

Tel direng
M../PG..
(1] \
i - ] ) e ) Ay @ °
3 CUCCCCCCCCCCCCCECECECeCeciiie|[ o |
) e ) Ay
v A ) ) Iy
1 ) e ) Ay
1 ) e ) A @
) e ) Ay o
I ) e e Ay o
d wpc
x"m-' a TM../PG.
T 1
B A
18874863883
Fren direnci Temel ol¢iiler mm cinsinden Tespit olgiileri mm cinsinden Kablo rakoru
A B C a b d X
BW100-006-T 549 92 125 430 80 6.5 8 M25 + M12
BW47-010-T 749 92 125 630 80 6.5 8 M25 + M12
BW147-T 549 185 125 430 150 6.5 8 PG16 + M12
BW247-T 749 185 125 630 150 6.5 8 PG16 + M12
BW027-016-T 649 185 125 530 150 6.5 8 M25 + M12
BW027-024-T 649 275 125 530 240 6.5 8 M25 + M12
BW015-016 649 185 125 530 150 6.5 8 M25
BW010-024 649 275 125 530 240 6.5 8 M25
Celik 1zgara direnc tip 1
i i
b 3
o © © v
©)
d a
T 1
Bb | A
18874868747
Fren direnci Temel olgliler mm cinsinden Tespit olgiileri mm cinsinden Kablo rakoru
A B Cc a b d X
BW015-075-T 415 500 270 395 380 9 - -
BW106-T 795 490 270 770 380 10.5 - -
BW206-T 995 490 270 970 380 10.5 - -
BW915-T 795 490 270 770 380 10.5 - -
BW010-050-T 395 490 260 370 380 10.5 - -
BW010-108-T 525 500 270 505 380 9 - -
BW004-050-01 395 490 260 370 380 10.5 - -
BW005-070 395 490 260 370 380 10.5 - -
BW002-070 395 490 260 370 380 10.5 - -
BW005-170-T 490 795 270 380 770 10.5 - -
BW006-025-01 295 490 260 270 380 10.5 - -
BW006-050-01 395 490 260 370 380 10.5 - -
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Teknik veriler 8

Fren direngleri, filtre ve sok bobini igin teknik bilgiler

Celik 1zgara direnc tip 2

il @ @
v
d y '
b ! a |
B
18874876043
Fren direnci Temel olgiiler mm cinsinden Tespit 6lgiileri mm cinsinden Kablo rakoru
A B (3 a b d X
BW003-420-T 995 490 710 970 380 10.5 - -
BW1.0-170 490 795 490 380 770 10.5 - -
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Teknik veriler

8

Cercgeve direnci

Fren direngleri, filtre ve sok bobini igin teknik bilgiler

M../PG.,

18874873611

Fren direnci

Temel Slgliler mm cinsinden

Tespit dlgiileri mm cinsinden

A B C

b d

Kablo rakoru

BW027-042-T

570 390 180

380

370 6.5

55

M25 + M12

BW015-042-T

570 390 180

380

370 6.5
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M25 + M12
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18874878475

Fren direnci

Temel olgiiler mm cinsinden

Tespit Olgiileri mm cinsinden

A B c

b d

Kablo rakoru

BW100-001

110 80 15
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60 -

BW100-002
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Alt yapi direnci BW120-001
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8.10.2

Genel bilgiler

UL- ve cUL-onayi

Teknik veriler
Fren direngleri, filtre ve sok bobini igin teknik bilgiler

Opsiyonel termik devre kesici TCB

Termal devre kesici TCB, fren direncini surekli asiri yiklenmeye karsi ve besleme hat-
tinda veya fren direncinde kisa devre durumunda korur.

Termal devre kesicinin ayar aralii, fren direncinin tetikleme alani I ile ayni olacak se-
kilde secilmelidir.

Salter, asagidaki olaylara tepki verir:
* Akim denetimi ile termal asiri yiklenme.
+ Kisa devre.

Fren direncinin termal devre kesici hata durumunda kapanir. Meydana gelen hata po-
tansiyelsiz kapatma ve agma kontaklar tizerinden bildirilir.

Hata basariyla giderildikten sonra termal devre kesici normal bir devre kesici olarak
tekrar anahtarlanabilir.

Termal devre kesicinin montaji, DIN rayinda (TS35) gerceklesir.

Listelenen termal devre kesici uygulama frekans g¢eviriciden bagimiz olarak cRUus
ruhsatina sahiptir.

Teknik bilgiler
Devre kesici tipi Birim TCB0040 TCB0063 TCB0100
Parga numarasi 19170424 19170432 19170440
Ayar araligi A 25-4 4-6.3 6.3-10
Ana kontak baglanti kesiti mm? 1.5-16
Sikma momenti Nm 25
Mesaj kontagdi baglanti kesiti mm? 05-1.5
Sikma momenti Nm 0.8
Mekanik kullanim émri 20000 agip kapatma
Devre kesici tipi Birim TCB0160 TCB0200 TCB0250 TCB0320 TCB0400
Parca numarasi 19170459 19148658 19170467 19170475 19170483
Ayar araligi A 10-16 16 — 20 20-25 25-32 32-40
Ana kontak baglanti kesiti mm? 25-16 4-16 6-16 10-16
Sikma momenti Nm 2,5
Mesaj kontagi baglanti kesiti mm? 05-1.5
Sikma momenti Nm 0.8
Mekanik kullanim émru 20000 agip kapatma
Mesaj kontaklarinin teknik bilgileri
Mesaj kontaklarinin spesifikasyonlari Model
Baglanti kontaklari 0,5-1,5 mm?
Sikma momenti 0,8 Nm
Anahtarlama kapasitesi DC5A/DC24V
AC10A/AC 230V

isletme Kilavuzu — MOVIDRIVE® system
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8 Teknik veriler

Fren direngleri, filtre ve sok bobini igin teknik bilgiler

Boyut resmi
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Teknik veriler
Fren direngleri, filtre ve sok bobini igin teknik bilgiler

8

8.10.3 Sebeke filtresi

Sebeke filtreleri ariza sinyalinin baskilanmasi igin frekans geviricisinin sebeke tarafin-
da yerlestiriimektedir.

UYARI:

28488032/TR — 02/2019

+ Sebeke filtresi NF... ile frekans geviricisi arasinda anahtarlama olmamalidir.

UL- ve cUL-onayi

Listelenen sebeke filtresi uygulama frekans geviriciden bagimiz olarak cRUus ruhsati-

na sahiptir.
Teknik bilgiler
Sebeke filtresi NF0055-503 | NF0120-503 | NF0220-503 | NF0420-513 | NF0910-523 | NF1800-523
Parca numarasi 17984319 17984270 17984300 17983789 17987504 17987865
Nominal sebeke gerilimi Uy 3 x AC 230V - 500V, 50/60 Hz
Anma akimi | 55A 12A 22 A 42 A 91 A 180 A
Nominal glg kaybi 4 W 6 W 9w 30W 51.5W 89 W
Ortam sicakhgi 9, 0 °Cila 45 °C (digum: x % |y maksimum 60 °C'ye kadar)
Baglanti kontaklari Yayl klemens maks. 6 mm? 25-16mm? | 25-50 mm? | 16 — 120 mm?
L1/L2/L3 - L1'/L2'/L3'
Sikma momenti - 2-4Nm 6-8Nm 12-20 Nm
L1/L2/L3 - L1'/L2'/L3'
Baglanti kontaklar PE M5 M6 M8 M10
Sikma momenti PE 1.5 Nm 3 Nm 6 Nm 12 Nm 23
Koruma sinifi EN 60529 uyarinca IP20
Kutle 1 kg 1 kg 1.4 kg 3 kg 5 kg 9 kg
Frekans gevirici yerlesimi
Sebeke filtresi NF0055-503 | NF0120-503 | NF0220-503 | NF0420-513. | NF0910-523 | NF1800-523
MDX9_A-...-5_3-.. 0020 - 0040 | 0055—-0095 | 0125-0160 | 0240—-0320 | 0460-0750 | 0910 —1490
MDX9_A-...-2_3-.. - 0070 — 0093 0140 0213 -0290 | 0420-0570 | 0840 - 1080
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8 Teknik veriler

Fren direngleri, filtre ve sok bobini igin teknik bilgiler

Boyut resimleri ve olgiiler

PE

4

e®
ﬁ

=]

=]

u
e
[E)

18891135115
Sebeke filtresi Temel olgiiler mm cinsinden Tespit Olgiileri mm cinsinden Baglanti
A B (3 E a b d PE
NF0055-503 200 50 97 - 186 25 5.5 M4
NF0120-503 200 50 97 - 186 25 5.5 M4
NF0220-503 230 55 102 - 216 30 5.5 M4
E
v
s © | ol
& G
O ® D0 =
PE a
A
9007218145873675
Sebeke filtresi Temel ol¢giiler mm cinsinden Tespit olgiileri mm cinsinden Baglanti
A B C E a b d PE
NF0420-513 250 88 97 255 235 60 5.5 M6
NF0910-523 270 100 152 320 255 65 6.5 M8
NF1800-523 380 132 185 465 365 102 6.5 M10
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8.10.4 Sebeke sok bobini

Sebeke giris sok bobinleri kullanimi istege baglidir:

* Asin gerilim korumasini desteklemek icin

Teknik veriler
Fren direngleri, filtre ve sok bobini igin teknik bilgiler

+  Sebeke akimini dlizlestirmek igin, Ust titresimleri azaltmak icin

» Parazitli sebeke geriliminde koruma saglamak igin

+ Girig tarafindan paralel baglanmis ve ortak sebeke kontaktorli frekans geviricilerde
yukleme akimini sinirlandirmak igin (sebeke giris sok bobini anma akimi = frekans
cevirici akimlarinin toplami).

UL- ve cUL-onayi

Listelenen sebeke sok bobinleri uygulama frekans geviriciden bagimiz olarak cRUus
ruhsatina sahiptir.

Teknik bilgiler

Sebeke sok bobini ND0070-503 | ND0160-503 | ND0300-503 | ND0420-503 | ND0910-503 | ND1800-503
Parga numarasi 17984173 17984181 17983800 17983819 17987520 17987539
Nominal sebeke gerilimi Uy 3 x AC 230 V - 500 V, 50/60 Hz

Anma akimi |y 7A 16 A 30A 42 A 91A 180 A
Nominal enduktans 0.36 mH 0,2 mH 0.1 mH 0.045 mH 0.035 mH 0.018 mH
Nominal gii¢ kaybi 4 W 9w 11w 13W 53 W 116 W
Ortam sicakhgi 8, -10 °C ile 45 °C arasi (disim: % 3 I/K, maksimum 60 °C'ye kadar)

Baglanti kontaklari L1/L2/L3 - L1'/L2"/ 0.2 -4 mm? 0.2-10mm? | 25-16 mm? | 25-50 mm? | 16 — 120 mm?
L3'

Sikma momenti L1/L2/L3 - L1'/L2'/L3' 0.5-1Nm 1.2-2Nm 2.5 Nm 3-6Nm 12-20 Nm
PE baglanti kontagi M4 M5 M8 M10
Sikma momenti PE 1.5 Nm 3 Nm 12 Nm 20 Nm
Koruma sinifi EN 60529’e gbre IPXXB EN 60529’e gére IPXXA
Kitle 0,5 kg 1,3 kg 1,95kg 1,82 kg 4,6 kg 10 kg
Frekans gevirici yerlegimi

Sebeke sok bobini ND0070-503 | ND0160-503 | ND0300-503 | ND0420-503 | ND0910-503 | ND1800-503
MDX9_A-...-5_3-.. 0020 — 0040 | 0055-0095 | 0125-0160 | 0240 —-0320 | 0460—-0750 | 910 - 1400
MDX9_A-...-2_3-.. - 0070 — 0093 0140 0213 -0290 | 0420 -0570 | 0840 — 1080
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8 Teknik veriler

Fren direngleri, filtre ve sok bobini igin teknik bilgiler

Boyut resimleri ve olgiiler

00 00 01
U
a 4 b
A ‘ B
18891130251
Sebeke sok bobini Temel Slgiiler mm cinsinden Tespit olgiileri mm cinsinden Baglanti
A B C E a b d PE
NDO0070-503 78 57 105 56 65 40 4.8 M4
NDO0160-503 96 70 120 65 71 54 4.8 M4
NDO0300-503 121 86 145 86 105 70 4.8 M5
ND0420-503 121 86 150 90 105 70 4.8 M5
E
IEEEEN
$)
am_iE L |
i | 1 [
i —
A
20917778571
Sebeke sok bobini Temel Olgliler mm cinsinden Tespit dlgiileri mm cinsinden Baglanti
A B (3 E a b d PE

ND0910-503 156 96 220 120 135 80 5.8 M8
ND1800-503 187 121 260 153 166 93 6.2 M10
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8.10.5

Cikis filtresi

Cikis filtresinin tanimi

UL- ve cUL-onayi

Teknik veriler
Fren direngleri, filtre ve sok bobini igin teknik bilgiler

HF.. tipi ¢ikis filtreleri sinus filtredir, bunlarin yardimiyla frekans geviricilerin ¢ikis geri-

limleri duzlestirilir.
* Motor kablolarindaki bosalma akimlari bastirilir.

» Frekans geviricilere uygun olmayan yabanci motorlarin motor sargisi yalitimi koru-

nur.

*  Uzun motor besleme kablolarinda (> 100 m) agsiri gerilim pik degerleri dnlenir.

Listelenen gikis filtresi uygulama frekans geviriciden bagimiz olarak cRUus ruhsatina

sahiptir.

Teknik bilgiler

Cikis filtresi HF0055-503 HF0125-503 HF0240-503 HF0460-503 HF0650-503 HF1150-503

Parca numarasi 17985110 17985129 17985137 17985145 17991277 17991269

Anma gerilimi Uy 3 x AC 230 V - 500 V, 50/60 Hz

Anma akimi Uy 55A 125A 24 A 46 A 65 A 115 A

Nominal gi¢ kaybi 80 W 120 W 200 W 400 W

Ortam sicakligi 9y 0 °Ciile 45 °C arasi (disim: % 3 IN/K, maksimum 60 °C'ye kadar)

Baglanti kontaklari U1/V1/ 0.2 -10 mm? 2.5-16 mm? 16 — 50 mm? 16 — 95 mm?

W1/UDC - U2/V2/W2

Sikma tormu U1/V1/W1/ 1.2-2Nm 2-4Nm 3-6Nm 12-20 Nm

UDC - U2/V2/W2

PE baglanti kontaklari Pim M6 Pim M8 M10 pim

Sikma momenti PE 6 Nm 12 Nm 23 Nm

EN 60529 geregince koru- IP20 IPXXA

ma sinifi

Kitle 8 kg 18 kg 25 kg 40 kg 48 kg 70 kg

Frekans gevirici yerlegimi

Cikis filtresi HF0055-503 HF0125-503 HF0240-503 HF0460-503 HF0650-503 HF1150-503

MDX9_A-...-5_3-.. 0020 — 0040 0055 — 0095 0125 -0160 0240 - 0320 0460 0620 -0750

0910 (2 filtreyi | 1130 — 1490 (2
paralel baglama) | filtreyi paralel
baglama)
MDX9_A-...-2_3-.. - 0070 — 0093 0140 0213 — 0290 0420 0570

8
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8 Teknik veriler

Fren direngleri, filtre ve sok bobini igin teknik bilgiler

Boyut resimleri ve olgiiler

E
a
e
wr] O|m
L= P
TE L
Ol x a
A
9007218523812619
Cikis filtresi Temel olgiiler mm cinsinden Tespit olgiileri mm cinsinden Baglanti
A B C E a b d X PE
HF0055-503 310 105 160 - 290 75 6.5 7 M6
HF0125-503 390 120 215 - 370 90 6.5 7 M6
HF0240-503 450 135 270 - 430 100 6.5 7 M6
HF0460-503 450 160 310 - 430 120 6.5 7 M6
HF0650-503 635 210 285 637 610 174 8.5 10 M8.
HF1150-503 725 260 273 751 700 224 8.5 10 M8.
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Teknik veriler 8

Fren direngleri, filtre ve sok bobini igin teknik bilgiler

8.10.6 Cikis bobini

Cikis sok bobinlerinin tanimi

HD.. tipi ¢ikis bobinleri ekranlanmamis motor kablolarindaki girisimleri bastirmak igin
kullanihr.

UL- ve cUL-onayi

Listelenen ¢ikis sok bobinleri uygulama frekans ¢eviriciden bagimiz olarak cRUus ruh-
satina sahiptir.

Teknik bilgiler

Cikis sok bobini HD0125-503 HD0240-503 HD0460-503 HD1000-503 HD2000-503
Parga numarasi 17985153 17985188 17985161 17991307 17991250
Anma gerilimi Uy 3 x AC 230 V - 500 V, 50/60 Hz

Anma akimi | 125A 24 A 46 A 100 A 200 A
Nominal glg¢ kaybi 29W 6 W 14 W 37 W 83 W
Ortam sicakligi 9y 0 ile 45 °C arasi (digiim: %3 IN/K ila maksimum 60 °C)

Baglanti kontaklari U1/V1/ 0.2-10 mm? 2.5-16 mm? 16 — 50 mm? 16 — 150 mm?
W1/UDC - U2/V2/W2

Sikma tormu U1/V1/W1/ 1.2-2Nm 2-4Nm 6-8Nm 12-20 Nm
UDC - U2/V2/W2

PE baglanti kontagi M6 M8. M10
Sikma momenti PE 6 Nm 12 Nm 23 Nm
EN 60529 geregince koru- IPXXB IPXXA

ma sinifi

Kitle 0.85 kg 1,46 kg 2.35 kg 3 kg 6.5 kg
Frekans gevirici yerlesimi

Cikis sok bobini HD0125-503 HD0240-503 HD0460-503 HD1000-503 HD2000-503
MDX9_A-...-5_3-.. 0020 — 0095 0125 - 0160 0240 — 0320 04600 — 0750 0910 — 1490
MDX9_A-...-2_3-.. 0070 — 0093 0140 0213 — 0420 0420 — 0840 1080

28488032/TR — 02/2019
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8 Teknik veriler

Fren direngleri, filtre ve sok bobini igin teknik bilgiler

Boyut resimleri ve olgiiler

v
fi=n 1<
& ; ol
& G
— O ® ® 0| =
PE a
A
9007218145873675
Sebeke filtresi Temel ol¢iiler mm cinsinden Tespit Olgiileri mm cinsinden Baglanti
A B Cc E a b d PE
HD0125-503 153 65 73 151 138 40 5.5 M6
HD0240-503 173 95 83 178 158 65 5.5 M6
HD0460-503 185 125 113 189 170 90 5.5 M6
HD1000-503 255 116 143.5 265 240 82 6.5 M8.
HD2000-503 300 152.5 160.5 330 286 120 6.5 M10
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9

9.1
9.1.1

9.2

9.21

Fonksiyonel glivenlik

Genel uyarilar

Standartlarin temeli

Fonksiyonel guvenlik 9

Genel uyarilar

Cihazin guvenlik degerlendirmesinde asagidaki standartlar ve givenlik siniflari kulla-

nilmigtir:

Standartlarin temeli

Guvenlik sinifi/
Standart temeli

ISO 13849-1:2015’e goére performans seviyesi (PL)
IEC 61800-5-2:2016'ya gore Safety Integrity Level (SIL)

IEC 62061:2015'e gbre Safety Integrity Level Claim Li-
mit (SILCL)

Entegre edilmis emniyet teknigi

Tanimlanan cihazin guvenlik teknigi asagidaki guvenlik gerekliliklerine gore gelistirilip

kontrol edilmistir:

+ |EC 61800-5-2:2016, IEC 61508:2010'a gore SIL 3.
+ |SO 13849-1:2015'e gore PL.

Bunun igin TUV Rheinland tarafindan sertifika verildi. TUV sertifikasinin kopyasi ve il-
gili rapor SEW-EURODRIVE'dan talep edilebilir.

Giuvenli durum

Cihazin emniyetli kullanimi igin kapatilmis moment givenli durum olarak belirlenmistir
(bkz. tahrik guivenlik fonksiyonu STO). Givenlik tasarimi igin bu durum temel alinmig-

tir.
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9 Fonksiyonel guvenlik

Entegre edilmis emniyet teknigi

9.2.2 Emniyet tasarimi

Cihazin amaci, IEC 61800-5-2 geregince "Guvenli kapatilmis moment" tahrik gtvenligi
fonksiyonunu uygulamaktir:

» Cihazin 6zelligi, harici bir glivenlik kontrol Unitesi/acil stop rélesinin baglanti olana-
gidir. Bu harici guvenlik kontrol Gnitesi/acil stop rélesi, bagli olan bir komut cihazi
(6rn. kilitteme islevli acil durdurma butonu) tetiklendiginde 2 kutuplu bir 24 V anah-
tarlama sinyali (6rn. PM anahtarli) Gzerinden emniyetli STO girisini kapatir. Boyle-
ce cihazin STO fonksiyonu etkinlestirilir. Harici bir givenlik kontrol Gnitesi/acil stop
rolesine alternatif olarak STO fonksiyonu opsiyonel MOVISAFE® CS..A glvenlik
karti Uzerinden gerceklestirilebilir

« Dahili 2 kanalli yapisiyla teshisle gig ¢ikis katinda (IGBT) impuls siralarinin tretil-
mesi Onlenir

» Tahrik Unitesini sebeke geriliminden kontaktorler veya anahtarlarla galvanik olarak
ayirmak yerine, burada acgiklanan STO giriginin kapatiimasi ile ¢ikis katindaki glc
yari iletkenlerinin kontroli guvenli bir sekilde dnlenir. Boylece, sebeke geriliminin
halen mevcut olmasina ragmen ilgili motor i¢cin doner alan olusmasi kapatilir.

« Tahrik guvenlik fonksiyonu STO segcildiginde cihaz tarafindan Uretilen PWM sinyal-
leri STO baglantisiyla kesilir ve IGBT'lere aktariimaz.

+ STO baglantisinin dahili diyagnozu her iki kanalin bir tutarsizigini algiladiginda,
PWM sinyalleri kilitlenir, yani STO etkinlestirilir. Kilitteme icin cihaza giden DC 24 V
besleme gerilimi veya F_STO_P1 ve F_STO_P2 STO girislerindeki DC 24 V anah-
tarlama sinyali acilip kapatilarak bir reset gereklidir.

212  isletme Kilavuzu - MOVIDRIVE® system
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Fonksiyonel guvenlik 9

Entegre edilmis emniyet teknigi

9.2.3 Givenli konseptlerin sematik gosterimi

Hi o

L ) R

[3] —O—t U —

(5]

23543720971

[1] STO fonksiyonu

[2] Tahrik kontrol Unitesi

[3] Dahili givenlik karti/gtivenlik opsiyonu (opsiyonel)
[4] Teshis ve kilitteme Unitesi

[5] Harici guvenlik diizenegi (opsiyonel)

[6] Motor
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9 Fonksiyonel glivenlik

Entegre edilmis emniyet teknigi

9.24 Givenlik tahrik iglevleri
Asagida belirtilen tahrik ile ilgili glvenlik tahrik iglevleri kullanilabilir:
* STO (IEC 61800-5-2 uyarinca guvenli tork kapatmasi), STO girigini kapatarak.

STO iglevi etkinlestirildiginde, frekans gevirici motora enerji aktaramaz ve motor da
moment olusturamaz. Bu guvenlik tahrik iglevi EN 60204-1, durma kategorisi 0'a
gbre gerceklesen kontrolsiiz bir durma ile aynidir.

STO girisi uygun bir harici givenlik kontrol Unitesi veya acil stop rélesi ile kapatil-
malidir.

STO'nun galismasi asagidaki sekilde gosteriimektedir:

A |

\"

2463228171

v Hiz
Zaman
t STO'nun tetiklendigi zaman

1
[ Kapanma alani

+ 881(c) (SS1-t) (Gluvenli Durma 1, IEC 61800-5-2 uyarinca islev turd c), uygun bir
harici kontrol Unitesi (0rn. gecikmeli olarak kapanan bir acil stop rolesi) Gzerinden.

Asagidaki siraya uyulmasi zorunludur:
— Tahrik Gnitesi istenen degerlerde verilen, uygun bir fren rampasi ile yavaslatilir.

— STO girisi 6nceden belirtilen givenli bir gecikme suresi sonunda kapatilir
(= STO iglevi tetiklenir).

Bu glvenlik tahrik islevi EN 60204-1, durma kategorisi 1'e gore gerceklesen kont-
rolli bir durdurma ile aynidir.

SS1(c) (SS1-t) islevi asagidaki sekilde gosterilmektedir:

214  istetme Kilavuzu - MOVIDRIVE® system
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Fonksiyonel guvenlik 9

Entegre edilmis emniyet teknigi

|
v |
|
|
|
|
|
|
|
|
|
t, At
2463226251
\ Hiz
t Zaman
t, Fren rampasinin basladigi zaman
t, STO'nun tetiklendigi zaman
At STO tetiklenene kadar gecikme suresi

Guvenli zaman gecikmesi aralgi

[ Kapanma alani
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9 Fonksiyonel guvenlik

Entegre edilmis emniyet teknigi

9.2.5 Sinirlamalar

* Mekanik fren olmadan veya fren arizasi durumlarinda tahrik sisteminin uzatmali
olarak ¢alismasinin mimkin olabilecegi dikkate alinmahdir (sirtiinme ve sistemin
kitle atalet momentine bagl olarak). Rejeneratif yik oranlarinda, agir yikle zorla-
nan ve asiri tahrikli akslarda da tahrik hizlandirilabilir. Bu durum, tesisin / makine-
nin riziko degerlendirmesi yapilirken géz 6ninde bulundurulmali ve ek glvenlik
teknigi dnlemleri ile (6rn. guvenli fren sistemi) emniyete alinmaldir.

Tehlikeye yol acan harekette guvenli bicimde bir durmayi gerektiren uygulamayla
ilgili tahrik gtvenlik iglevlerinde uygulamaya 6zgu ek bir guvenlik fren sistemi ge-
rekli olabilmektedir.

+  SS1(c) (SS1-t) islevi kullanilirken, "Tahrik Giivenlik islevleri" bélimiinde agiklandi-
g1 gibi tahrik Unitesinin frenleme rampasi emniyetli olarak denetlenmez. Bir hata
durumunda yavaglama esnasinda fren arizalanabilir veya en kéti durumda cihaz
hizlanabilir. Bu durumda, STO islevi Uzerinden emniyetli kapatma ancak ayarlan-
mis olan yavaslama siiresi dolduktan sonra devreye girer, bkz. Bolim "Tahrik Gi-
venlik islevleri". Bunun sonucu olusabilecek tehlike tesisin / makinenin riziko de-
gerlendirmesi yapilirken g6z 6ninde bulundurulmall ve ek guvenlik teknigi dnlem-
leri ile (6rn. glvenli fren sistemi) emniyete alinmalidir.

« STO anahtari olasi bir sarsma veya DC frenlemesini 6nleyemez.

A UYARI

Bu guvenlik tasarimi sadece, tahrik edilen tesis / makine pargalarinda mekanik ¢alig-
malar yapmak i¢in uygundur.

STO sinyali kapatildiginda cihazin DC link devresinde halen sebeke gerilimi vardir.

» Tahrik sisteminin elektrikli parcalari Gzerinde calisma yaparken uygun bir harici
kapatma tertibati ile besleme gerilimini kapatin ve yanlislikla yeniden acilmamasi
icin emniyete alin.

A UYARI

Kondansatérlerin tamamen bosalmamasi elektrik sokuna sebep olur.
Oliim veya agir yaralanmalar.

» Enerji beslemesini kapattiktan sonra 10 dakikalik bir asgari kapatma suresini
bekleyin.

UYARI

1 DC 24 V besleme gerilimi STO baglantisinda emniyetli olarak kapatildiginda fren
kontroli kapatilir. Cihazin igindeki fren kontroli emniyetli degildir.
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9.3 Emniyet teknigi kosullar

Guvenli bir igletim igin cihazin tahrik givenlik islevlerinin uygulamaya bagli bir st sevi-
ye guvenlik tahrik iglevine dogru bicimde baglanmasi sarttir. Her durumda tesis/maki-
ne Ureticisi tarafindan tesise/makineye 6zgi bir riziko degerlendirmesi yaptiriimali ve
cihaz ile tahrik sisteminin kullanimi i¢in g6z 6ntinde bulundurulmalidir.

Tesisin veya makinenin gecerli glivenlik talimatlarina uygun olmasindan tesis veya
makine Ureticisi ve isletme sahibi sorumludur.

Cihazin emniyetli uygulamalara montaji ve igletimi icin asagidaki gerekliliklere mutlaka
uyulmalidir:

+ izin verilen cihazlarin kullanimi

* Montaj kosullari

» Harici glivenlik kontrol Unitelerinden ve acil stop rélelerinden istenen kosullar
» Devreye alma kosullar

+ Isletme kosullari

9.3.1 izin verilen cihazlar

Emniyetli uygulamalar igin asagidaki MOVIDRIVE® system cihaz tiplerine izin verilmig-

tir:
Cihaz Boyut
MOVIDRIVE® system BUitiin boyutlar
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9.3.2 Montaj kosullari

+ Komponentler iletken kirlenmelere karsi korunmalidir, 6érn. IEC 60529 uyarinca
IP54 koruma sinifi ile bir elektrik panosuna montaj ile.

Kurulum yerinde iletken kirlenmelerin meydana gelmemesini saglamak kosuluyla
elektrik panosunun ilgili distk koruma sinifina da s6z konusu normlara uyulmasi
halinde izin verilebilir, drn. EN 60204-1.

+ Kablolarin serilmesi EN 60204-1 normuna uygun olarak gerceklestiriimelidir.
* STO kumanda hatlari EMU’ya uygun olmali ve asagidaki sekilde désenmelidir:
— Montaj alani igerisindeki kablolarin damarlari teker teker baglanabilir.

— Kapali bir montaj alani digindaki ekranli kablolar surekli (sabit) bir baglanti ile
dbésenmeli ve dis etkenlere karsi korunmali veya esdegerli dnlemler alinmahdir.

— ligili uygulama igin gegerli yénetmelikler dikkate alinmalidir.

— Cihaza giden harici glvenlik kontrol Gnitesi/acil stop rolesinin M ve P hatlar
tam yan yana durmali ve hat uzunlugu < 100 m olacak sekilde désenmelidir.

— Cihaza giden harici glivenlik diizeneginin M ve P hatlari ayni uzunluklara sahip
olmalidir. Hatlar arasinda < %3 uzunluk farkina izin verilir.

— Bunlar uygun 6nlemler alindiginda, STO kumanda kablolarinin alanda tahrikin
enerji kablolarindan ayri olarak dégsenmelerini saglamalidir. Ozellikle bu uygula-
ma durumu igin SEW-EURODRIVE firmasinin onayladigi kablolar hari¢ tutul-
maktadir.

+ STO baglantisinin, besleme hattindaki kisa devreleri ve yabanci potansiyelleri al-
gillamamasi nedeniyle bu hususlar saglanmaldir:

— STO kumanda hatlarinda potansiyel aktarim olmamall

— harici guvenlik kontrol tnitesi, STO kumanda kablolarina giden bir yabanci po-
tansiyelin capraz devre arizasini algilamaktadir

* Devre sec¢iminde emniyetle ilgili pargalara verilen degerlere kesinlikle uyulmalidir.

*+ STO sinyali (F_STO P1, F_STO P2 ve F_STO_M) geri bildirimler i¢in kullanila-
maz.

+ Guvenlik kontrol Unitesi/acil stop rélesi icin sadece EN 61131-2 ve EN 60204-1’e
uygun, glvenli elektrik ayirmali topraklanmig gerilim kaynaklari (PELV) kullanilabi-
lir.

» Birden fazla gerilim kaynagi kullanildiginda her gerilim kaynagi toprak hatti siste-
mine baglanmalidir.

+ Tesisat planlamasinda cihazin teknik bilgileri dikkate alinmalidir.

+ Cihazin X6:5 (24 V_Out) baglantisi emniyetli uygulamalar igin kullaniimamalidir.
Gerilime sadece kopru fisi takiliyken X6'nin guvenli kapatiimasi igin baglantinin
beslenmesine ydnelik izin verilir.

+ Cihaz ile emniyetli uygulamalar icin STO X6 girisindeki kdpru fisi gikariimaldir.
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9.3.3 Harici giivenli kontrol {initelerinde aranan sartlar

Guvenlik kontrol Unitesi yerine bir acil stop rélesi de kullanilabilir. Asagidaki kosullar
bu baglamda gegerlidir.

+ Guvenli kumanda Unitesi ve diger tUm guvenlik uygulamasinda kullanilan kismi
sistemler en az, tim sistemde ilgili uygulamaya ait talep edilen guvenlik tahrik is-
levlerinin de sahip oldugu givenlik sinifina sahip olmalidir.

Gerekli glivenli kumanda emniyet siniflari agsagidaki tabloda drnek olarak verilmek-
tedir:

Uygulama Guvenlik kontrol iinitesinden istenen kosul

ISO 13849-1'e gbre performans se- ISO 13849-1’e gore performans seviyesi d
viyesi d, IEC 62061’e gore SIL 2 IEC 61508'e gére SIL 2

ISO 13849-1'e gbre performans se- ISO 13849-1'e gbre performans seviyesi e,
viyesi e, IEC 62061’e gore SIL 3 IEC 61508’e gore SIL 3

» Guvenlik kontrol Unitesinin kablolamasi istenen glvenlik sinifina uygun olmalidir
(Uretici dokimanlarina bakin). Cihazin STO girisi 2 kutuplu (P anahtarlamali veya
PM anahtarlamali) veya 1 kutuplu (P anahtarlamali) baglanabilir.

+ Devre seciminde guvenlik kontrol Unitesi icin verilen degerlere kesinlikle uyulmali-
dir.

* STO girisinde EN 61496-1 uyarinca temassiz etkileyen koruma tertibatlari (6rn.
Isik perdesi ve tarayicilar gibi) ve acil-stop butonlari dogrudan baglanamaz. Bag-
lanti bir glivenlik kontrol Gnitesi veya bir acil stop rolesi lizerinden gergeklestiriime-
lidir.

+ EN ISO 14118 geregince beklenmeyen devreye girmenin énlenmesi amaciyla, gu-
venli kontrol sistemi, sadece komut cihazinin resetlenmesi ile tekrar devreye gire-
meyecek sekilde tasarlanmali ve baglanmalidir. Bu da, yeniden galistirmak igin
kontrol devresinin ayrica manuel olarak resetlenmesi gerekmektedir, demektir.

+ 180 13849-2 veya IEC 61800-5-2 geregince STO kablolamasi i¢in hatasiz bir kul-
lanim uygulanmis oldugu zaman, harici guvenlik dizenedi baglanti tiriine goére
STO kablolamasina iliskin olarak asagidaki hatalari 20 sn i¢inde algilamalidir:

— 2 kutuplu P anahtarlamal::
24 V'tan F_STO_P1veya F_STO_P2'ye kisa devre (Stuck-at 1)
F _STO _P1ve F_STO_P2 arasinda gapraz devre
— 2 kutuplu PM anahtarlamal:
24 V'tan F_STO_P1'e kisa devre (Stuck-at 1)
0 V'tan F_STO_M'ye kisa devre (Stuck-at 0)
— 1 kutuplu P anahtarlamali:

Tek kutuplu bir baglantida acil stop rolesi ve STO girisi arasindaki kablolama
igin hatasiz bir kullanim gereklidir.

2 kutuplu P anahtarlamali:
+ Test impulslari agilmis ve kapanmis durumda uygulanabilir:

— Her iki P kanalindaki test impulslari gecikmeli olarak baglanmalidir. Ayrica es
zamanli test impulslari da uygulanabilir.

— Her iki P kanalindaki test impulslari maksimum 1 ms kadar olabilir.

— Bir P kanalindaki bir sonraki test impulsu en erken 2 ms slireden sonra uygula-
nabilir.
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— Agma test impulslari maksimum 3 test impulslu bir paket icerisinde birbirlerine
2 ms'lik araliklarda uygulanabilir. Bir paketten sonra, diger bir agma test impul-
sunun veya diger bir agma test impulsu paketinin uygulanabilmesinden 6nce en
az 500 ms'lik bir ara verilmelidir.

— Test impulslari gtvenlik dizeneginde denetlenmelidir. Bir hata algilandiginda
guvenlik dizenegdi uygun bir hata yanitini baglatmalidir.

2 kutuplu PM anahtarlamali:

Test impulslari agilmis ve kapanmis durumda uygulanabilir:
— P ve M kanalindaki test impulslari maksimum 1 ms kadar olabilir.

— P veya M kanalindaki bir sonraki test impulsu en erken 2 ms sureden sonra uy-
gulanabilir.

— Agma test impulslari maksimum 3 test impulslu bir paket icerisinde birbirlerine
2 ms'lik araliklarda uygulanabilir. Bir paketten sonra, diger bir agma test impul-
sunun veya diger bir agma test impulsu paketinin uygulanabilmesinden 6nce en
az 500 ms'lik bir ara verilmelidir.

— Test impulslari glivenlik dizeneginde denetlenmelidir. Bir hata algilandiginda
glvenlik diizenegi uygun bir hata yanitini baslatmalidir.

1 kutuplu P anahtarlamali:

Kapali durumdayken P hattinda agma test impulslari uygulanmamalidir.
Aciimis durumda:

— P kanalindaki kapama test impulslari maksimum 1 ms kadar olabilir.
— Bir sonraki kapama test impulsu en az 2 msn sonra olmalidir.

— Acgma test impulslari maksimum 3 test impulslu bir paket igerisinde birbirlerine
2 ms'lik araliklarda uygulanabilir. Bir paketten sonra, diger bir agma test impul-
sunun veya diger bir agma test impulsu paketinin uygulanabilmesinden énce en
az 500 ms'lik bir ara verilmelidir.

— Test impulslar givenlik dizenedinde denetlenmelidir. Bir hata algilandiginda
guvenlik dizenegi uygun bir hata yanitini baslatmalidir.

9.34 Devreye alma kosullari

Gergeklestirilen givenlik tahrik islevlerinin ispati icin devreye alindiktan sonra, gi-
venlik tahrik iglevlerinin bir kontroll ve dokiimantasyonu uygulanmalidir (islev kont-
rold).

Burada guvenlik tahrik islevlerindeki "Kisitlamalar" béliminde verilen kisitlamalar
g6z éniinde bulundurulmalidir. islev kontroliini etkileyebilecek glvenlikle ilgili ol-
mayan pargalar ve komponentler (6rn. motor freni) gerektiginde devre disi birakil-
malidir.

Cihaz emniyetli uygulamalarda kullanildidinda, prensip olarak ayirma tertibatlarinin
ve dogru elektrik baglantisinin devreye alma kontrolleri uygulanmali ve rapor ha-
zirlanmalidir.
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isletme kosullan

(1]

(2]
3]
(4]

isletime sadece ilgili dokiimanlarin belirtilen sinirlari igerisinde izin verilmistir. Bu
husus hem harici glivenlik kontrol Unitesi icin, hem de cihaz ve izin verilen opsiyon-
lar igin gegerlidir.

Cihaz igindeki teshis fonksiyonu surekli izin verilen veya surekli bloke edilen STO
girigsinde kisithidir. Ancak STO sinyalinin seviye degisiminde diger diyagnoz iglevle-
ri yapilabilir. Bu nedenle testin tam anlamiyla yapilmasina olanak tanimak igin 1ISO
13849-1 ve SIL 2 IEC 61800-5-2 uyarinca PL d icin cihazin STO girisi en az 12 ay-
da bir kere ve ISO 13849-1 ve SIL 3 IEC 61800-5-2 uyarinca PL e igin en az 3 ay-
da bir kere mevcut sebeke geriliminden talep edilmelidir. Bu nedenle asagidaki
kontrol ydntemine uyulmalidir.

A

i T [1] i>700ms‘>700ms
[3] ) T --

2 2 @

[414-- eeeenceeeees

15205932683

PL d/SIL 2'de maksimum 12 ay
PL e/SIL 3'te maksimum 3 ay
Dahili diyagnoz

High: STO yok

Low: STO aktif

Bir cihaz resetinden sonra (6rn. sebeke gerilimi agildiktan sonra) testin tam anla-
miyla yapilmasina olanak tanimak igin durum gegisi (STO etkin — etkin degil) en
erken > 700 ms sonra baslatilabilir. Cihaz hatali durumda degilse "isletime hazir"
veya "STO - guvenli kapatiimis moment" durumu bildirir.

Algilanan bir donanim arizasi STO icin dahili kapama kanallarinda cihazin hata
durumunun kilittenmesine neden olur. Hata sifirlanirsa (6rn. sebeke gerilimini ag-
ma/kapama veya STO girisinde en az 30 saniye Low seviyesi ile) yukarida belirti-
len kontrol ydntemine gére dahili diyagnozun tam kapsayici test akisi uygulanmali-
dir. Hata tekrar meydana gelirse cihaz degistiriimeli veya SEW-EURODRIVE servi-
si ile iletisime gegilmelidir.
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9.4 Baglant: sekilleri

9.4.1 Genel uyarilar

Bu dokimanda aciklanan tim baglanti sekilleri prensip olarak glvenlik uygulamalari
icin sadece bu dokiimantasyondaki glvenlik teknigi kosullari yerine getirilirse gegerli-
dir. Bu ise DC 24 V guvenlik giriglerinin anahtarlanmasinin her durumda bir gtvenlik
kontrol Unitesi veya harici bir acil stop rdlesi tarafindan uygulanmasinin ve bu yolla
kendiliginden tekrar ¢alismasinin énlenmesinin gerektigi anlamina gelir.

Orn. acil stop rélesi ve acil durdurma salteri gibi glivenlik komponentlerinin ve izin ve-
rilmis olan baglanti tiplerinin temel secimi, montaji ve kullanimi i¢in, 6ncelikle "Entegre
guvenlik teknigi", "Guvenlik teknidi kosullar" ve "Yapi tipleri" bolimlerindeki tim gu-
venlik teknigi kosullari yerine getirilmelidir.

Devre semalari sadece prensip semalaridir ve sadece givenlik tahrik islevlerini ve bu
islevler icin gerekli komponentleri gostermek icin verilmektedir. Genelde ek olarak ger-
ceklestiriimesi gereken anahtarlama teknigi dnlemlerinin daha iyi anlagilmasi i¢in gos-
terilmemektedir. Bu énlemler sunlar olabilir, 6rn.:

* Dokunmaya karsi korumanin saglanmasi.

» Fazla ve dusuk gerilimleri bilme.

* Yalitim hatalarini 6nleme.

» Harici désenen hatlardaki topraklama ve kisa devreleri belirleme.

» Elektro manyetik etkilere karsi gereken girisim dayanikhhgdini saglama.

9.4.2 Kosullar

Acil stop roleleri kullaniimasi

Acil stop roleleri (6rnegin ¢ikis kontaklarinin yapismaya karsi korunmasi) veya diger
emniyet bilesenleri Ureticilerinin kosullarina tamamen uyulmalidir. Kablo désenmesi
icin bu dokiimantasyonda aciklanan temel gereklilikler gecerlidir.

Cihazin acil stop roleleri ile baglantisi icin "Montaj gereklilikleri" bélimiine gére mon-
tajdaki gereklilikleri dikkate alin.

Acil stop rolesi Ureticisi tarafindan verilen tim uyarilar (ilgili uygulama durumunda kul-
lanilan) dikkate alinmalidir.
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Acil stop kumandalari kullanilmasi

Kullanilan guvenli dijital ¢gikislarin (F-DO) kapanma impulsu £ 1 ms olmalidir ve yeni-
den kapama test impulsu en erken 2 ms sonra yapilabilir.

A

(1]

<1 ms >2 ms

[2]
>
t
15214338827
[1] High
[2] Low
UYARI
i X6'daki emniyetli kumanda gerilimi Kapatilirsa (STO etkin), test impulslariyla ilgili ola-
rak "Harici guvenlik kontrol Unitesi" b6lumu dikkate alinmalidir.
UYARI
i F STO P1,F_STO P2 eger DC 24V ile ve F_STO_M eger GND ile devreye alinmig

ise STO devre disidir.

Grup ayrilmasinda STO sinyali

Grup suruculerde, birden fazla uygulama inverteri igin STO sinyali sadece tek bir acil
stop rélesi Gzerinden saglanabilir. Burada asagidaki taleplere dikkat edilecektir:

+ Toplam kablo uzunlugu 100 m'den kisa olacak sekilde sinirlandiriimistir. Glvenlik
dlzenegi tarafindan verilen diger uyarilar (ilgili uygulama durumunda kullanilan)
dikkate alinmalidir.

* Maksimum ¢ikig akimi ve guvenlik dizeneginin izin verilen maksimum kontak yu-
kiine uyulmalidir (bkz. B6lim "Teknik bilgiler" > "Elektronik verileri — Tahrik gliven-
lik islevleri").

» STO girisinde izin verilen sinyal seviyesine ve ayrica cihazin tim diger teknik bilgi-
lerine uyulmalidir. Bu sirada STO kumanda kablolarinin ilgili ddsemeleri ve gerilim
distmiine dikkat edilmelidir.

» Bunun disinda, guvenlik dizeneginin diger kosullari da (6rn. ¢ikis kontaklarinin ya-
pismaya karsl korunmasi) dikkate alinmalidir. Ayrica kablo désemeye yonelik te-
mel talepler de gecerlidir.

+ Cihazin teknik bilgileri bazinda bir hesaplama, grup ayirmalarinin her uygulama
durumu icin 6zel olarak uygulanmaldir.

* Bir grup ayirmasinda maksimum 20 cihaz kullanilabilir.
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9

9.4.3 Baglanti semalari

Teslimat durumu

Teslimat durumunda baglantidaki klemensler giivenli X6 ayirma igin képrulenmigtir.

[11  STO klemensi X6

2 kutuplu P anahtarlamali

Q)

(1]

X6

F_STO_P1

F STO M

F STO P2

:

0v24_OuT

24V _OUT

Al wN|=
NI

F-DO_P1 -
GND

[2]

X6

F_STO_P1

F-DO_P2 —

F STO M

[1] Harici glvenlik dizenegi
[2] STO klemensi X6

2 kutuplu PM anahtarlamali

(1]

F STO P2

0v24 OUT

AR WN| =

24V_OUT

A WN| =

(2]

X6

F-DO_P —»

F-DO_M -

F_STO_P1

[11  Harici guvenlik dizenegi
[2] STO klemensi X6

1 kutuplu P anahtarlamali

(1]

F-DO_P —»

F_STO_M

F_STO P2

QB |WIN =

0v24 OUT

QR |WIN =

24V _OUT

(2]

X6

GND

F_STO_P1

[11  Harici guvenlik dizenegi
[2] STO klemensi X6
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F_STO P2
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AR IWN| =
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24V _OUT

27743538443
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27743633163
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2 kutuplu STO grup ayirma, P anahtarlamali

[1] [2] 2]
X6 X6
F-DO_P1 - 1| F_STO_P1 |1 1] F_STO_P1 |1
GND 2| F.STOM |2 2| F_STO_M |2
F-DO_P2 - 3| F_STO P23 3| F_STO_P2 3
4| 0V24_OUT |4 4| 0V24_OUT |4
5/ 24V _OUT [5 5/ 24V_OUT |5
27739017995
[1] Harici guvenli kontrol Unitesi
[2] STO klemensi X6
2 kutuplu STO grup ayirma, PM anahtarlamali
(1] [2] [2]
X6 X6
F-DO_P —» 1] F_STO_P1 17 1| F_STO_P1 1T -
F-DO_M—» 2/ F STOM |2 N 2| F.STOM |2 ]
3| F_STO P2 |3 3| F_STO P2 |3
4] 0V24_OUT |4 4] 0V24_OUT |4
5| 24V_OUT |5 5| 24V_OUT |5
27739021579
[1]1 Harici guvenli kontrol Gnitesi
[2] STO klemensi X6
1 kutuplu STO grup ayirma, P anahtarlamali
(1] (2] (2]
X6 X6
F-DO_P - 1] F_STO_P1 [1 1| F_STO_P1 17 —
GND 2| F_STO_M 2} 2| F.STOM |2 u
3| F_STO_P2 [3 3| F_STO_P2 |3
4| 0V24_OUT |4 4| 0V24 OUT |4
5/ 24V _OUT |5 5| 24V_OUT |5
27738973707

[1]1 Harici guvenli kontrol Gnitesi
[2] STO klemensi X6
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9.4.4 Cihazda X6 baglantisi

Asagidaki resimde cihazin Ust tarafindaki X6 baglantisi gésterilmektedir.

DO -
200 HHFHH XS
500 o

OUTTTOoo0000

9
o
o
o
o
o
3
CROS
GROS
o %e)
o2

|

000000000000 4

yooeel
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e fﬂ)

]

[11  X6: Guvenli kapatma igin baglanti (STO)
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9.5 Guvenlik tanim degerleri

Fonksiyonel guvenlik 9

Guvenlik tanim degerleri

Tanim degerleri

IEC 61800-5-2 ISO 13849-1
Kontrol edilmig guvenlik sinifi / Stan- Safety Integrity Level 3 Performans seviyesi e /
dart Kategori 3

Saat basina tehlike olusturabilecek bir
kesinti olasiligi (PFH degeri)

2.5 x 10° 1/saat

Kullanim siresi

20 yil, komponent daha sonra yenisi ile degistiriimelidir.

Proof test araligi

> 20 yil -

Guvenli durum

Guvenli olarak tork kapatma (STO)

Guvenlik tahrik iglevi

STO, SS1" IEC 61800-5-2 uyarinca

1) Uygun harici kumanda ile

UYARI

fde

1 kutuplu kablolamada ISO 13849-1 geregince gerceklestirilebilir performans seviyesi
PL d'ye azalir, IEC 61800-5-2 geregince gerceklestirilebilir Safety Integrity Level ise

SIL 2'ye azalir. Acil stop rélesi ve STO girisi arasindaki kablolama igin hatasiz bir kul-

lanim gereklidir.
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1 Ek
Kisaltmalarin agiklanmasi

10 Ek
10.1 Kisaltmalarin agiklanmasi

Asagidaki tabloda mevcut dokiimanda kullanilan kisaltma ve kisa isaretlerin bunlarin
birim ve anlamlariyla beraber bulabilirsiniz.

Kisa isaret Tip levhasinin Birim Anlami
tizerindeki bilgi-
ler
ASM Asenkron motor
C C uF Kapasite
fnaks f Hz Azami ¢ikis frekansi
fsebeke f Hz Sebeke frekansi
fowm kHz Darbe genislik modilasyonu frekansi
h m Montaj ylksekligi
I A Tetikleme akimi (fren direnci)
Inaks Imaks A Maks. DC link akimi (tip etiketindeki bilgiler)
Inaks A Maksimum ¢ikis akimi (verici karti)
lpeak A Cikis pik akimi (enkoder kartlari)
A maks A Azami gikis akimi
IAppi A Uygulamanin toplam akimi
In A Nominal ¢ikis akimi/nominal akim (filtre, sok bobini)
I sebeke | A Anma sebeke akimi
Ioic I A Anma DC link akimi
Ly mH Endlktans
LSPM Line Start Permanent Magnet
Py kW Etkili gli¢ (fren direnci)
P rmaks kW Maksimum gug¢ (fren direnci)
Pot P(ASM) kW Asenkron motorun motor gici
Py kW Anma motor guicli (anma guicil)
Py W Gug¢ kaybi
PWM Darbe Genislik Modulasyonu
Rew Q Fren direncinin degeri
Rewmin Q Fren direncinin minimum degeri
Sy S kVA Gorlnen ¢ikis glicu
SM Senkron motor
Uy U V Motor ¢ikis gerilimi
Ugr V Fren besleme gerilimi
Uy \% Anma sebeke gerilimi (filtre, sok bobini)
Usebeke U V Besleme gerilimi
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Ek 1
Kisaltmalarin agiklanmasi

Kisa isaret Tip levhasinin Birim Anlami

tizerindeki bilgi-

ler
Unzk U \% DC link gerilimi
Ut \% STO_P1 ve STO_P2'nin beslenmesine yonelik DC 24 V
Ug Vv Enkoder besleme gerilimi
Usiove \% Enkoder DC 12 V besleme gerilimi
Usoava \% Enkoder DC 24 V besleme gerilimi
Vo4 Vv Elektronik ve fren icin besleme gerilimi
Ay T °C Ortam sicakligi
(+ES) ... GIkis kati blokajli
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Alfabetik dizin
Sayisal
24 V besleme gerilimi........ccooeeeeiiiiiiiinniieeeeee 53
7 pargal gostergedeki hata gostergesi ............. 117
7 parcal gdstergedeki isletme gostergeleri....... 117
A
Acil stop kumandalari, aranan sartlar................ 223
Acil stop roleleri, aranan kosullar ...................... 222
Aks sistemini kablolama .............c.cccci 57
Amacina uygun kullanim ...........ccccciiiciiiinnnnnn. 14
Asgari bosluk ve montaj konumu .............ccceee 38
AtIga ayirma ... 165
Ayirma tertibatinin kontrolQ .............cccccevineeen, 220
Ayirma, givenli.........ccooecciiiiieiieeeee e 17
B
Baglanti sekKilleri ........cccoeeeeieiiiiiiiiiieeeei, 222
Baglanti semalart ..., 93
Dijital giriglerin baglanti semasi................... 103
Fren KontrolU .........oooieice e 96
Genel uyarilar.........coceeeeeeeeeiiiiiecceeeee e 93
GUG baglantis! ........eeeeiiiiiiiiiii e 93
Bilgiler
Dokimandaki isaretler...........cccccoeeeiiiiiiiinnneee. 9
Tehlike sembollerinin anlami...........ccccccceeen. 10
Bir kartin montaji ..., 59
Bolumlerle ilgili uyarilar ..............ccooeeeeeevieeee, 9
Cc
Cihazin yapisi
Kart yuvalar ..........ccccooiiiiiini e 33
G
Coklu enkoder karti CES11A ..., 65
CANopen enkoderi klemens kontaklari.......... 68
Desteklenen cihaz tiplefi ..........ccccoeviieneennnne. 65
EnDat enkoderi klemens kontaklari................ 67
Enkoder baglantisi/kablo uzunluklari ....... 58, 65
HIPERFACE® ve SEW enkoderi klemens kon-
taklart (RS485) ......ccouveveiiiiiieee e 66
SSI + sin/cos kombi enkoder klemens kontaklari
....................................................................... 68
SSI enkoderi klemens kontaklari.................... 67
TTL, HTL, sin/cos enkoder klemens kontaklari
....................................................................... 66
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D
Dahil edilmis uyarilar...........cccccoceeeiiiiiiiii 10
Dahili sicaklik anahtart ...........ccccceeeeiiiiiiiie 74
Delik sablonlart ... 37
Derating......ccccoviiiiieiiee e 16
Devre digl birakma ..., 165
Devre KeSiCi TCB.......ooivviiiiiiiiieee e 73
Devreye alma .........oooiiiiieiiiiiiee e 108
Devreye alma akiSl......ccccvveeeereeeeeiieeciiiee, 111
Emniyet uyarilar ..........cccoooviiiiii, 18
EtherCAT®-ID ayarlama .........c..ccooeevueevene.. 109
Kablolarin takilmasi, anahtarlara basilmasi. 108
Kaldirma dizeni uygulamalari...................... 108
Kontrol listeSi ......eeeveeeeeiiiiiiiiiiees 114
Muhendislik yazilimina baglanti ................... 115
Sebeke baglantisinin agilmasi ........ccccc........ 108
Devreye alma igin kosullar ..........ccccceeveeeiiiiinne 110
Devreye alma kosullar...........cccoooeeiiiiiininnee. 220
Devreye alma kosullari...........ccccovveeeeeeeeeiiiinn, 110
Dijital giris ve ¢ikiglarin baglanti semasi ........... 103
Dijital girigler/Dijital ¢ikislar.........ccccccccccovevnnnnneen. 55
Dogrulama............eeeeieiiiaiiiiieeeee e 220
E
Elektrik panosu montaji..........cccccevviiieeiiiiiiieeene 42
Elektrik tesisatl ... 17, 46
24 \/ besleme gerilimi.......ccccooveeiiiniineenne 53
Aks sistemini kablolama................ccccveeeeeen. 57
Dijital giris ve gIKiglar.........cccccciiiiiiiiiiiee. 103
Dijital girigler/Dijital ¢ikislar...............cccc.vv.... 55
Emniyet uyarilar .........ccccooviiiii e, 17
ENKOEr.....ouviiiiiiiieiiii e 58
Enkoder baglantis .........ccccceeiiiiiiiiiiiiieen. 58
Enkoder baglantisi montaj uyarilari................ 58
EtherCAT®/SBusPLUS sistem yolu................ 56
Fren GIKISI....oooo oo 55
Fren KiyiCl GIKISI ..oooooiiieeeee e 54
Genel uyarilar........ccceeeeeeiiiiccceeeee e 47
IT sistemlerinde kullanma................cccoceeee 47
izin verilen gerilim sebekelefi..........c.............. 47
KapakKlar ... 39
Klemens kontaklari ..., 88
Motor baglantiSI.........cceeeeiiiiiiiiiiiee e, 51
Motor ¢ikisi - izin verilen baglanti................... 54
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Motorun sicaklik degerlendirmesi................... 54
Sigorta tipleri, sebeke sigortasi .......ccccceee..... 49
Sebeke baglantiSi.........ccooveeeiiiiiiiicee 49
Sebeke kontaktorl ...........ooeeiiiiiiiiii 52
Sebeke sigortasi, sigorta tipleri ..................... 49
Elektronik baglanti ...........cccccoiiiiiiniie 100
Elektronik Servisi .......c.cccccooiiiiiiiiiiie 164
Emniyet teknigi kosullari..............ccccooieeennnne 217
Emniyet uyarilari
Jenerator isletimi.......cccccovieiiiiiiii 17
MONta]...coo i 16
Montaj yiksekligi > 1000 m.......c.ccoccveeeernnnne 16
(0] 1Yo 7.2 13
TASIMA oo 15
Yerlestirme ......ceeeiiiiiii 16
EMU dayaniklihgi, girisim emisyonu ................. 169
EMU’ya uygun montaj .........oooociiiiiiiiiiieieinnns 83
Enkoder arabirimlerinin teknik bilgileri............... 190
Enkoder baglantisi
Hazir kablolar ... 58
Montaj uyarilar..........cccoooiiiiiiii e 58
EtherCat®
Beckhoff markasi.........cccccceevviiiiiiiicecee 11
EtherCAT®/SBusPLUS sistem yolu..................... 56
EtherCAT®-ID ayarlama.............c.cooecueevveeneennene. 109
Fren direngleri
Harici termik devre kesici TCB ...........cccuue..... 73
F
Frekans geviricinin tasinmasi ............cccceeeoeoee. 35
Fren GIKISI....ovi e 55
Fren direngleri .........ooovvmiiiiiiiiiiiiiieeeeeeeeeeeee 191
Dahili sicaklik anahtari ...........ccccccevvveeeiiiinnn, 74
Fren direnclerini paralel baglama................... 72
Harici bimetal réle..........ccccocveeveiiiiiii 78
izin verilen montaj $ekli ...........c..coccceveeenennnn... 70
Termik asiri yuklenmeye karsi fren direnci koru-
= ] 72
Fren direnclerini paralel baglama........................ 72
Fren kontrol Gnitesi..........ccccovvviieeeieeeeiiiii 96
FS gegerlilik alant .........cccccoovvviiiiiiiiene e, 211
FS standartlar.......cccccoeeeeiiiiiiiee e 211
G
Garanti kosullar .........ccccveeevieeeii e, 10
Giris/cikis karti CIO21A, CID21A ... 62

Alfabetik dizin

Giris/cikis kartt CIO21A/CID21A

Kablo uzunluklari ve ekranlama...................... 62
Gug kaynagi moduli icin sebeke sok bobini
............................................................. 203, 205
GUveNnli ayIrma ........eeeveiiiiiiee e 17
GUvenli dUurum ........c.oeeveeiieee e 211
Giuvenli kontrol Unitesi, harici ...........cccvvveeeeennn. 219
Kosullar ..o 219
Guvenli olarak tork kapatma (STO)................... 214
Guvenli tahrik fonksiyonlari elektronik verileri ... 177
Glvenlik islevleri .........ccooveeiiiiiiieeeeee e 15
Gulvenlik Konsepti......cooeeeeiiiiiiiiiiiiiiiiiieeeeeceee, 212
Sinirlamalar.........ccoovieie 216
Guvenlik teknigi
GUvenli durum .......oooeeeeiiiiieeee e 211
H
Harici bimetal réle............coooociiiiiee e 78
Harici guivenli kontrol Unitesi.........ccccccceieninei. 219
Hata onay! yanitlar
Fieldbus - Zaman asimi..........ccccccvvvvvnnnnnnnnn. 161
Sicak baslatma.........cccoooiiii 161
Yazilimreseti......ooooooii 160
Yazilimi yeniden baslatma .............cccoceeee. 160
Hata reset yanitlari ..., 160
Hata yanitlar ..., 162
Parametrelendirme hatasi............................ 162
Standart hata yanitlari ... 162
Hedef Kitle .......coocvveeeeiiee e 13
|
IT sistemleri........eeeiiiiiiiiie e 47
IT sistemlerinde kullanma...........ccccccooeiiiiiiinnnen. 47
i
isletme
7 parcal géstergedeki hata gostergesi ........ 117
7 parcal gostergedeki isletme gostergeleri.. 117
Emniyet uyarilar .........ccccooiiii, 18
Fieldbus Timeout (zaman asimi).................. 161
Gostergeler tablosu ... 118
Hata reset yanitlari ..., 160
Hata yanitlari........cccooiiii 162
Sicak baslatma.........ccccccoeeeiiiiiii 161
Yazilimreseti.....cooooooiio 160
Yazilimi yeniden baglatma ........................... 160
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isletme gdstergeleri ve hatalar

Gostergeler tablosu ..o, 118
isletme, KOSUNAr .........cccvieeeeeeeeeeeeeeeeeeeen, 221
islevsel glvenlik

Emniyet uyarist ... 15
izin verilen cihazlar.............ccocoooeeeeeeeeieeen, 217
izin verilen gerilim sebekeleri..............cccccoeuv..... 47
izin verilen sikma momentleri............ccccvccvevennnn. 34
K
Kablolarin takilmasi, anahtarlara basiimasi. ..... 108
Kaldirma duzeni uygulamalari ..................... 14, 108
Kapaklar

Koruma kapaklari ...........ccccceeeeieiiiiiiieeeeeeeee, 39

Temasa karsi koruma kapaklari..................... 40
Kart montajl.......ccceeeiiiiii e 59
Kart yuvalar .........ccccccoviiiiiiiii e, 33
Kartlar, kombinasyon segenekleri ...................... 33
Kisaltmalarin agiklanmasi ..........cccccooeieeeennnnee. 228
Klemens kontaklar ..., 88

CID21A . e 64

CIO21A . e 63
Kontrol elektronik tnitesi baglanti semasi......... 100
Koruma SNl ....oooieieiieiciee e 169
Kosullar

Devreye alma .......coooeeiiiiiiiiiiiiiieeieeeeees 220

Harici glvenli kontrol Gnitesi.............cc.......... 219

ISIEtME ... 221

TesiSatl.uuuueiieieiee i 218
Kullanim Kisitlamast ..., 16
Kurulum

Elektrik tesisatl .........coocooiiii 46

Fren direncleri igin izin verilen montaj sekli.... 70

izin verilen sikkma momentlefri......................... 34

Sebeke filtresi.......ccovviiiiii 82
Kurulum aKSesuar ..........cooooiiiiiieiiieiieaaeeeeeee 175
M
Montaj

Emniyet uyarilar .........cccooveeeeeiee 16
Montaj talimatlari

Montaj ylksekliKleri...........ccccovvrieiiieeeeiis 16

Oran azaltma.........ccocceeeiiiiiiiee e 16
Montaj uyarilari

Derating......coeeviiiieiieei e 16

Montaj yiksekligi > 1000 M......ccccceveeeeiiiinnns 16
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Montaj yUKSEKIiGi ......ccoeerieiiiiiiiiiiee 169
Motor baglantisi.........cccooiiiiiiii e, 51
Motor cikisi - izin verilen baglanti........................ 54
Motorun sicaklik degerlendirmesi...............c........ 54
Muhendislik yazilimina baglanti ........................ 115
Mdusteri servisi

Devre digl birakma............ooovviiiiiiiiccieennn. 165

Uzun silreli depolama...........cccccoeviiiienennnne 164
(0)
(0] 0= 1 1o PR 164
Ondalikisareti .........ccccuvviieeeieiiiiieeeeeee 10
Oran azaltma..........ccoccciiiiiiiiieeee e 16
Ortam kosullar ............cceeeeeeeeiiiiiiiiiiieeeeeee. 169
Ortam S1CaKIGH ..coeviiiiiieiiie e 169
S
Secenek ve aksesuarlarin kurulumu

Coklu enkoder kartt CES11A ... 65

Giris/cikis karti CIO21A, CID21A ................... 62

Klemens kontaklari CID21A .......ccccccceiiiinni. 64

Klemens kontaklari CIO21A..........ccceeeeenneee 63
Sitkma momentleri ... 34
Sigorta tipleri, sebeke sigortasi ..........cccccveeeeen... 49
Sinyal klemensi - Elektronik veriler.................... 176
STO (guvenli olarak tork kapatma).................... 214
S
Sebeke baglantisi........cccuveeeeieiieeiiiiiee 49
Sebeke baglantisinin agilmasi ..., 108
Sebeke kontaktorl ..........eeeeevevieeiiiiiiiieee, 52
Sebeke sigortasi, sigorta tipleri ... 49
T
Tahrik guvenlik islevlerinin ispati....................... 220
TaSIMA. i 15
Tehlike sembolleri

ANLAMI e 10
Tekli ayirma

Kosullar ..o 222
Teknik bilgiler

CIO21A ve CID21A giris/cikis kartlari .......... 185

Genel teknik bilgiler...........ccocoociiiiiine 188

Gl¢ kaynagi modli icin sebeke komponentleri

..................................................................... 203

Gulg¢ kaynagi modulu icin sebeke sok bobini 205

Guvenli dijital gikislar...........cccooeeeeiiieeiiinn, 189
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Termik devre kesici TCB .........ccccveveviiieenn. 201
Teknik veriler

Coklu enkoder karti CES11A .......cceeeeeeeeeenn. 187

Enkoder arabirimlerinin teknik bilgileri.......... 190

Guvenli dijital girigler ........ccccoovciieeiiiiiees 188

Kartin teknik bilgileri..........c.ococceiiiinenne 185

Sensor beslemesi.........cccveveiiiciiiee e, 188
Telif hakki bildirimi...........cccooiiiiiii. 11
Termik asiri yiklenmeye karsi fren direnci korumasi

....................................................................... 72
Tesisatl

EMU’ya uygun montaj .........ccceeeeeeeeniiiininnneen. 83

KOSUIIAr ... 218
Ticari markalar............ooooiiii 11
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U
Uyar talimatlar
Dokimandaki isaretler.............cccoooeeeinniinennn. 9
Tehlike sembollerinin anlami..............cccc........ 10
Uyari talimatlarindaki sinyal s6zcukler .................. 9
Uzun sureli depolama..........ccccceeeeeeeeeiiieineeenenn. 164
0
(U VT =Y | 11
Y
Yapisi
Bolimlere gore uyarilarin........ccccceeeeeeeieecnnnnnns 9
Dahil edilmis uyarilarin...........ccccoocieeeiinnnen. 10

isletme Kilavuzu — MOVIDRIVE® system = 2 33



1 1 Adres listesi

11 Adres listesi

‘Almanya
Genel merkez Bruchsal SEW-EURODRIVE GmbH & Co KG Tel. +49 7251 75-0
Fabrika Ernst-Blickle-Stralle 42 Faks +49 7251 75-1970
Satis 76646 Bruchsal http://www.sew-eurodrive.de
sew@sew-eurodrive.de
Fabrika / EndUstriyel ~ Bruchsal SEW-EURODRIVE GmbH & Co KG Tel. +49 7251 75-0
eduktorler Christian-Pahr-Str. 10 Faks +49 7251 75-2970
76646 Bruchsal
Fabrika Graben SEW-EURODRIVE GmbH & Co KG Tel. +49 7251 75-0
Ernst-Blickle-Stralle 1 Faks +49 7251-2970
76676 Graben-Neudorf
Ostringen SEW-EURODRIVE GmbH & Co KG, Werk Tel. +49 7253 9254-0
Ostringen Faks +49 7253 9254-90
Franz-Gurk-Stralle 2 oestringen@sew-eurodrive.de
76684 Ostringen
Service Competence  Mechanics/ SEW-EURODRIVE GmbH & Co KG Tel. +49 7251 75-1710

Center

Mechatronics

Ernst-Blickle-Stralle 1
76676 Graben-Neudorf

Faks +49 7251 75-1711
scc-mechanik@sew-eurodrive.de

Elektronik SEW-EURODRIVE GmbH & Co KG Tel. +49 7251 75-1780
Ernst-Blickle-Stralle 42 Faks +49 7251 75-1769
76646 Bruchsal scc-elektronik@sew-eurodrive.de
Drive Technology Kuzey SEW-EURODRIVE GmbH & Co KG Tel. +49 5137 8798-30
Center Alte Ricklinger StralRe 40-42 Faks +49 5137 8798-55
30823 Garbsen (Hannover) dtc-nord@sew-eurodrive.de
Dogu SEW-EURODRIVE GmbH & Co KG Tel. +49 3764 7606-0
Dankritzer Weg 1 Faks +49 3764 7606-30
08393 Meerane (Zwickau) dtc-ost@sew-eurodrive.de
Gliney SEW-EURODRIVE GmbH & Co KG Tel. +49 89 909552-10
DomagkstralRe 5 Faks +49 89 909552-50
85551 Kirchheim (Mlnchen) dtc-sued@sew-eurodrive.de
Bati SEW-EURODRIVE GmbH & Co KG Tel. +49 2173 8507-30
Siemensstralie 1 Faks +49 2173 8507-55
40764 Langenfeld (Disseldorf) dtc-west@sew-eurodrive.de
Drive Center Berlin SEW-EURODRIVE GmbH & Co KG Tel. +49 306331131-30
Alexander-Meif3ner-Stralle 44 Faks +49 306331131-36
12526 Berlin dc-berlin@sew-eurodrive.de
Ludwigshafen SEW-EURODRIVE GmbH & Co KG Tel. +49 7251 75 3759
c/o BASF SE Faks +49 7251 75 503759
Gebaude W130 Raum 101 dc-ludwigshafen@sew-eurodrive.de
67056 Ludwigshafen
Saarland SEW-EURODRIVE GmbH & Co KG Tel. +49 6831 48946 10
Gottlieb-Daimler-Stral3e 4 Faks +49 6831 48946 13
66773 Schwalbach Saar — Hulzweiler dc-saarland@sew-eurodrive.de
Ulm SEW-EURODRIVE GmbH & Co KG Tel. +49 7348 9885-0
Dieselstralle 18 Faks +49 7348 9885-90
89160 Dornstadt dc-ulm@sew-eurodrive.de
Wiirzburg SEW-EURODRIVE GmbH & Co KG Tel. +49 931 27886-60

Nurnbergerstral’e 118
97076 Wirzburg-Lengfeld

Faks +49 931 27886-66
dc-wuerzburg@sew-eurodrive.de

Sirlicl Servisi Hotline / 24 saat agik

0 800 SEWHELP
0800 7394357

Fransa
Fabrika Haguenau SEW-USOCOME Tel. +33 388 73 67 00
Satis 48-54 route de Soufflenheim Faks +33 3 88 73 66 00
Servis B. P. 20185 http://www.usocome.com

67506 Haguenau Cedex sew@usocome.com
Fabrika Forbach SEW-USOCOME Tel. +33 3 87 29 38 00

Zone industrielle

Technopdle Forbach Sud

B. P. 30269

57604 Forbach Cedex

Brumath SEW-USOCOME Tel. +33 3 88 37 48 00

1 Rue de Bruxelles
67670 Mommenheim Cedex
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Adres listesi 1 1

Fransa
Montaj Bordeaux SEW-USOCOME Tel. +33 5 57 26 39 00
Satig Parc d'activités de Magellan Faks +33 5 57 26 39 09
Servis 62 avenue de Magellan — B. P. 182
33607 Pessac Cedex
Lyon SEW-USOCOME Tel. +33 4 74 99 60 00
75 rue Antoine Condorcet Faks +33 4 74 99 60 15
38090 Vaulx-Milieu
Nantes SEW-USOCOME Tel. +33 240 78 42 00
Parc d’activités de la forét Faks +33 240 78 42 20
4 rue des Fontenelles
44140 Le Bignon
Paris SEW-USOCOME Tel. +33 164 4240 80
Zone industrielle Faks +33 1 64 42 40 88
2 rue Denis Papin
77390 Verneuil I'Etang
ABD
Fabrika Giliney Dogu SEW-EURODRIVE INC. Tel. +1 864 439-7537
Montaj Bolgesi 1295 Old Spartanburg Highway Faks Satis +1 864 439-7830
Satis P.O. Box 518 Faks Fabrika +1 864 439-9948
Servis Lyman, S.C. 29365 Faks Montaj +1 864 439-0566
Faks Confidential/HR +1 864 949-5557
http://www.seweurodrive.com
cslyman@seweurodrive.com
Montaj Kuzey Bati SEW-EURODRIVE INC. Tel. +1 856 467-2277
Satis Bolgesi Pureland Ind. Complex Faks +1 856 845-3179
Servis 2107 High Hill Road, P.O. Box 481 csbridgeport@seweurodrive.com
Bridgeport, New Jersey 08014
Orta Bati Bol- SEW-EURODRIVE INC. Tel. +1 937 335-0036
gesi 2001 West Main Street Faks +1 937 332-0038
Troy, Ohio 45373 cstroy@seweurodrive.com
Glney Bati SEW-EURODRIVE INC. Tel. +1 214 330-4824
Bolgesi 3950 Platinum Way Faks +1 214 330-4724
Dallas, Texas 75237 csdallas@seweurodrive.com
Bati Bolgesi SEW-EURODRIVE INC. Tel. +1 510 487-3560
30599 San Antonio St. Faks +1 510 487-6433
Hayward, CA 94544 cshayward@seweurodrive.com
Wellford SEW-EURODRIVE INC. Tel. +1 864 439-7537
148/150 Finch Rd. Faks +1 864 661 1167
Wellford, S.C. 29385 IGOrders@seweurodrive.com
Diger servis istasyonlarinin adresleri istek izerine verilebilir.
Arjantin
Montaj Buenos Aires SEW EURODRIVE ARGENTINA S.A. Tel. +54 3327 4572-84
Satis Ruta Panamericana Km 37.5, Lote 35 Faks +54 3327 4572-21
(B1619IEA) Centro Industrial Garin http://www.sew-eurodrive.com.ar
Prov. de Buenos Aires sewar@sew-eurodrive.com.ar
Avustralya
Montaj Melbourne SEW-EURODRIVE PTY. LTD. Tel. +61 3 9933-1000
Satis 27 Beverage Drive Faks +61 3 9933-1003
Servis Tullamarine, Victoria 3043 http://www.sew-eurodrive.com.au
enquires@sew-eurodrive.com.au
Sidney SEW-EURODRIVE PTY. LTD. Tel. +61 2 9725-9900
9, Sleigh Place, Wetherill Park Faks +61 2 9725-9905
New South Wales, 2164 enquires@sew-eurodrive.com.au
Avusturya
Montaj Viyana SEW-EURODRIVE Ges.m.b.H. Tel. +43 1 617 55 00-0
Satig Richard-Strauss-Stralle 24 Faks +43 1 617 55 00-30
Servis 1230 Wien http://www.sew-eurodrive.at

sew@sew-eurodrive.at
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‘Bengalde§
Satis Bengaldes SEW-EURODRIVE INDIA PRIVATE LIMITED Tel. +88 01729 097309
345 DIT Road salesdhaka@seweurodrivebangladesh.com
East Rampura
Dhaka-1219, Bangladesh
Belgika
Montaj Briiksel SEW-EURODRIVE n.v./s.a. Tel. +32 16 386-311
Satis Researchpark Haasrode 1060 Faks +32 16 386-336
Servis Evenementenlaan 7 http://www.sew-eurodrive.be
3001 Leuven info@sew-eurodrive.be
Service Competence  Endustriyel SEW-EURODRIVE n.v./s.a. Tel. +32 84 219-878
Center edlktorler Rue du Parc Industriel, 31 Faks +32 84 219-879
6900 Marche-en-Famenne http://www.sew-eurodrive.be
service-IG@sew-eurodrive.be
Beyaz Rusya
Satis Minsk Foreign unitary production enterprise SEW- Tel. +375 17 298 47 56 / 298 47 58

EURODRIVE
RybalkoStr. 26
220033 Minsk

Faks +375 17 298 47 54
http://www.sew.by
sales@sew.by

Birlesik Arap Emirlikleri

Drive Technology Dubai SEW-EURODRIVE FZE Tel. +971 (0)4 8806461
Center PO Box 263835 Faks +971 (0)4 8806464
Jebel Ali Free Zone — South, info@sew-eurodrive.ae
Posta kutusu
Dubai, United Arab Emirates
Brezilya
Fabrika Sé&o Paulo SEW-EURODRIVE Brasil Ltda. Tel. +55 19 3835-8000
Satis Estrada Municipal José Rubim, 205 — Rodovia sew@sew.com.br
Servis Santos Dumont Km 49
Indaiatuba — 13347-510 — SP
Montaj Rio Claro SEW-EURODRIVE Brasil Ltda. Tel. +55 19 3522-3100
Satig Rodovia Washington Luiz, Km 172 Faks +55 19 3524-6653
Servis Condominio Industrial Conpark montadora.rc@sew.com.br
Caixa Postal: 327
13501-600 — Rio Claro / SP
Joinville SEW-EURODRIVE Brasil Ltda. Jvl / Ind Tel. +55 47 3027-6886
Rua Dona Francisca, 12.346 — Pirabeiraba Faks +55 47 3027-6888
89239-270 — Joinville / SC filial.sc@sew.com.br
Bulgaristan
Satis Sofya BEVER-DRIVE GmbH Tel. +359 2 9151160
Bogdanovetz Str.1 Faks +359 2 9151166
1606 Sofia bever@bever.bg
(Gek Cumhuriyeti
Montaj Hostivice SEW-EURODRIVE CZ s.r.o. Tel. +420 255 709 601
Satis Florianova 2459 Faks +420 235 350 613
Servis 253 01 Hostivice http://www.sew-eurodrive.cz

sew@sew-eurodrive.cz

Sirtict Servisi
Hotline / 24 sa-

+420 800 739 739 (800 SEW SEW)

Servis
Tel. +420 255 709 632

at agik Faks +420 235 358 218
servis@sew-eurodrive.cz

‘(}in
Fabrika Tientsin SEW-EURODRIVE (Tianjin) Co., Ltd. Tel. +86 22 25322612
Montaj No. 78, 13th Avenue, TEDA Faks +86 22 25323273
Satis Tianjin 300457 http://www.sew-eurodrive.cn
Servis info@sew-eurodrive.cn
Montaj Suzhou SEW-EURODRIVE (Suzhou) Co., Ltd. Tel. +86 512 62581781
Satis 333, Suhong Middle Road Faks +86 512 62581783
Servis Suzhou Industrial Park suzhou@sew-eurodrive.cn

Jiangsu Province, 215021

236 | isletme Kilavuzu - MOVIDRIVE® system

28488032/TR — 02/2019



28488032/TR — 02/2019

Adres listesi 1 1

(Gin |
Guangzhou SEW-EURODRIVE (Guangzhou) Co., Ltd. Tel. +86 20 82267890
No. 9, JunDa Road Faks +86 20 82267922
East Section of GETDD guangzhou@sew-eurodrive.cn
Guangzhou 510530
Shenyang SEW-EURODRIVE (Shenyang) Co., Ltd. Tel. +86 24 25382538
10A-2, 6th Road Faks +86 24 25382580
Shenyang Economic Technological Develop- shenyang@sew-eurodrive.cn
ment Area
Shenyang, 110141
Taiyuan SEW-EURODRIVE (Taiyuan) Co,. Ltd. Tel. +86-351-7117520
No.3, HuaZhang Street, Faks +86-351-7117522
TaiYuan Economic & Technical Development taiyuan@sew-eurodrive.cn
Zone
ShanXi, 030032
Vuhan SEW-EURODRIVE (Wuhan) Co., Ltd. Tel. +86 27 84478388
10A-2, 6th Road Faks +86 27 84478389
No. 59, the 4th Quanli Road, WEDA wuhan@sew-eurodrive.cn
430056 Wuhan
Xi'An SEW-EURODRIVE (Xi'An) Co., Ltd. Tel. +86 29 68686262
No. 12 Jinye 2nd Road Faks +86 29 68686311
Xi'An High-Technology Industrial Development xian@sew-eurodrive.cn
Zone
Xi'An 710065
Satis Hong Kong SEW-EURODRIVE LTD. Tel. +852 36902200
Servis Unit No. 801-806, 8th Floor Faks +852 36902211
Hong Leong Industrial Complex contact@sew-eurodrive.hk
No. 4, Wang Kwong Road
Kowloon, Hong Kong
Danimarka
Montaj Kopenhag SEW-EURODRIVEA/S Tel. +45 43 95 8500
Satis Geminivej 28-30 Faks +45 43 9585-09
Servis 2670 Greve http://www.sew-eurodrive.dk
sew@sew-eurodrive.dk
Endonezya
Satis Medan PT. Serumpun Indah Lestari Tel. +62 61 687 1221
JI.Pulau Solor no. 8, Kawasan Industri Medan Faks +62 61 6871429 / +62 61 6871458 / +62
Il 61 30008041
Medan 20252 sil@serumpunindah.com
serumpunindah@yahoo.com
http://www.serumpunindah.com
Jakarta PT. Cahaya Sukses Abadi Tel. +62 21 65310599
Komplek Rukan Puri Mutiara Blok A no 99, Faks +62 21 65310600
Sunter csajkt@cbn.net.id
Jakarta 14350
Jakarta PT. Agrindo Putra Lestari Tel. +62 21 2921-8899
JL.Pantai Indah Selatan, Komplek Sentra In-  Faks +62 21 2921-8988
dustri Terpadu, Pantai indah Kapuk Tahap Ill, aplindo@indosat.net.id
Blok E No. 27 http://www.aplindo.com
Jakarta 14470
Surabaya PT. TRIAGRI JAYA ABADI Tel. +62 31 5990128
JI. Sukosemolo No. 63, Galaxi Bumi Permai Faks +62 31 5962666
G6 No. 11 sales@triagri.co.id
Surabaya 60111 http://www.triagri.co.id
Surabaya CV. Multi Mas Tel. +62 31 5458589
JI. Raden Saleh 43A Kav. 18 Faks +62 31 5317220
Surabaya 60174 sianhwa@sby.centrin.net.id
http://www.cvmultimas.com
Estonya
Satig Tallin ALAS-KUUL AS Tel. +372 6593230

Reti tee 4
75301 Peetri kila, Rae vald, Harjumaa

Faks +372 6593231
http://www.alas-kuul.ee
veiko.soots@alas-kuul.ee
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Satig Bouskoura SEW-EURODRIVE Morocco Tel. +212 522 88 85 00
Servis Parc Industriel CFCIM, Lot 55 and 59 Faks +212 522 88 84 50
Bouskoura http://www.sew-eurodrive.ma
sew@sew-eurodrive.ma
Fildisi Kiyisi
Satis Abidjan SEW-EURODRIVE SARL Tel. +225 21 21 81 05
Ivory Coast Faks +225 21 25 30 47
Rue des Pécheurs, Zone 3 info@sew-eurodrive.ci
26 BP 916 Abidjan 26 http://www.sew-eurodrive.ci
Filipinler
Satis Makati P.T. Cerna Corporation Tel. +63 2 519 6214
4137 Ponte St., Brgy. Sta. Cruz Faks +63 2 890 2802
Makati City 1205 mech_drive_sys@ptcerna.com
http://www.ptcerna.com
Finlandiya
Montaj Hollola SEW-EURODRIVE OY Tel. +358 201 589-300
Satis Vesimaentie 4 Faks +358 3 780-6211
Servis 15860 Hollola http://www.sew-eurodrive.fi
sew@sew.fi
Servis Hollola SEW-EURODRIVE OY Tel. +358 201 589-300
Keskikankaantie 21 Faks +358 3 780-6211
15860 Hollola http://www.sew-eurodrive.fi
sew@sew.fi
Tornio SEW-EURODRIVE Oy Tel. +358 201 589 300
Lossirannankatu 5 Faks +358 3 780 6211
95420 Tornio http://www.sew-eurodrive.fi
sew@sew.fi
Fabrika Karkkila SEW Industrial Gears Oy Tel. +358 201 589-300
Montaj Santasalonkatu 6, PL 8 Faks +358 201 589-310
03620 Karkkila, 03601 Karkkila http://www.sew-eurodrive.fi
sew@sew.fi
Gabon
Satig Libreville SEW-EURODRIVE SARL Tel. +241 03 28 81 55
183, Rue 5.033.C, Lalala a droite +241 06 54 81 33
P.O. Box 15682 http://www.sew-eurodrive.cm
Libreville sew@sew-eurodrive.cm
Giiney Afrika
Montaj Johannesburg SEW-EURODRIVE (PROPRIETARY) LIMITED Tel. +27 11 248-7000
Satis Eurodrive House Faks +27 11 248-7289
Servis Cnr. Adcock Ingram and Aerodrome Roads http://www.sew.co.za
Aeroton Ext. 2 info@sew.co.za
Johannesburg 2013
P.O.Box 90004
Bertsham 2013
Cape Town SEW-EURODRIVE (PROPRIETARY) LIMITED Tel. +27 21 552-9820
Rainbow Park Faks +27 21 552-9830
Cnr. Racecourse & Omuramba Road Teleks 576 062
Montague Gardens bgriffiths@sew.co.za
Cape Town
P.O.Box 36556
Chempet 7442
Durban SEW-EURODRIVE (PROPRIETARY) LIMITED Tel. +27 31 902 3815
48 Prospecton Road Faks +27 31 902 3826
Isipingo cdejager@sew.co.za
Durban
P.O. Box 10433, Ashwood 3605
Nelspruit SEW-EURODRIVE (PROPRIETARY) LIMITED Tel. +27 13 752-8007

7 Christie Crescent
Vintonia

P.0.Box 1942
Nelspruit 1200
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Giiney Kore ‘
Montaj Ansan SEW-EURODRIVE KOREA CO., LTD. Tel. +82 31 492-8051
Satig 7, Dangjaengi-ro, Faks +82 31 492-8056
Servis Danwon-gu, http://www.sew-eurodrive.kr
Ansan-si, Gyeonggi-do, Zip 425-839 master.korea@sew-eurodrive.com
Busan SEW-EURODRIVE KOREA CO., LTD. Tel. +82 51 832-0204
28, Noksansandan 262-ro 50beon-gil, Faks +82 51 832-0230
Gangseo-gu,
Busan, Zip 618-820
Hindistan
Merkez Vadodara SEW-EURODRIVE India Private Limited Tel. +91 265 3045200
Montaj Plot No. 4, GIDC Faks +91 265 3045300
Satis POR Ramangamdi * Vadodara - 391 243 http://www.seweurodriveindia.com
Servis Gujarat salesvadodara@seweurodriveindia.com
Montaj Chennai SEW-EURODRIVE India Private Limited Tel. +91 44 37188888
Satis Plot No. K3/1, Sipcot Industrial Park Phase Il Faks +91 44 37188811
Servis Mambakkam Village saleschennai@seweurodriveindia.com
Sriperumbudur - 602105
Kancheepuram Dist, Tamil Nadu
Pune SEW-EURODRIVE India Private Limited Tel. +91 21 35 628700
Plant: Plot No. D236/1, Faks +91 21 35 628715
Chakan Industrial Area Phase- I, salespune@seweurodriveindia.com
Warale, Tal- Khed,
Pune-410501, Maharashtra
Satig Gurgaon SEW-EURODRIVE India Private Limited Tel. +91 99588 78855
Servis Drive Center Gurugram salesgurgaon@seweurodriveindia.com
Plot no 395, Phase-IV, UdyogVihar
Gurugram , 122016 Haryana
Hirvatistan
Satig Zagreb KOMPEKS d. o. o. Tel. +385 1 4613-158
Servis Zeleni dol 10 Faks +385 1 4613-158
10 000 Zagreb kompeks@inet.hr
Hollanda
Montaj Rotterdam SEW-EURODRIVE B.V. Tel. +31 10 4463-700
Satig Industrieweg 175 Faks +31 10 4155-552
Servis 3044 AS Rotterdam Servis: 0800-SEWHELP
Postbus 10085 http://www.sew-eurodrive.nl
3004 AB Rotterdam info@sew-eurodrive.nl
ingiltere
Montaj Normanton SEW-EURODRIVE Ltd. Tel. +44 1924 893-855
Satis DeVilliers Way Faks +44 1924 893-702
Servis Trident Park http://www.sew-eurodrive.co.uk
Normanton info@sew-eurodrive.co.uk
West Yorkshire
WF6 1GX
Sirticli Servisi Hotline / 24 saat agik Tel. 01924 896911
irlanda
Satis Dublin Alperton Engineering Ltd. Tel. +353 1 830-6277
Servis 48 Moyle Road Faks +353 1 830-6458
Dublin Industrial Estate http://www.alperton.ie
Glasnevin, Dublin 11 info@alperton.ie
ispanya
Montaj Bilbao SEW-EURODRIVE ESPANA, S.L. Tel. +34 94 43184-70
Satis Parque Tecnolégico, Edificio, 302 http://www.sew-eurodrive.es
Servis 48170 Zamudio (Vizcaya) sew.spain@sew-eurodrive.es
israil
Satig Tel-Aviv Liraz Handasa Ltd. Tel. +972 3 5599511
Ahofer Str 34B / 228 Faks +972 3 5599512
58858 Holon http://www.liraz-handasa.co.il

office@liraz-handasa.co.il
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Montaj Jonkdping SEW-EURODRIVE AB Tel. +46 36 34 42 00
Satig Gnejsvagen 6-8 Faks +46 36 34 42 80
Servis 553 03 Jonkdping http://www.sew-eurodrive.se
Box 3100 S-550 03 J6nkoping jonkoping@sew.se
isvigre
Montaj Basel Alfred Imhof A.G. Tel. +41 61 417 1717
Satis Jurastrasse 10 Faks +41 61 417 1700
Servis 4142 Minchenstein bei Basel http://www.imhof-sew.ch
info@imhof-sew.ch
italya
Montaj Milano SEW-EURODRIVE di R. Blickle & Co.s.a.s. Tel. +39 02 96 980229
Satis Via Bernini, 14 Faks +39 02 96 980 999
Servis 20020 Solaro (Milano) http://www.sew-eurodrive.it
milano@sew-eurodrive.it
izlanda
Satis Reykjavik Varma & Vélaverk ehf. Tel. +354 585 1070
Knarrarvogi 4 Faks +354 585)1071
104 Reykjavik http://www.varmaverk.is
vov@vov.is
Japonya
Montaj Iwata SEW-EURODRIVE JAPAN CO., LTD Tel. +81 538 373811
Satis 250-1, Shimoman-no, Faks +81 538 373814
Servis Iwata http://www.sew-eurodrive.co.jp
Shizuoka 438-0818 sewjapan@sew-eurodrive.co.jp
hamamatsu@sew-eurodrive.co.jp
Kamerun
Satig Douala SEW-EURODRIVE S.A.R.L. Tel. +237 233 39 02 10
Ancienne Route Bonabéri Faks +237 233 39 02 10
Posta kutusu sew@sew-eurodrive-cm
B.P 8674
Douala-Cameroun
Kanada
Montaj Toronto SEW-EURODRIVE CO. OF CANADA LTD. Tel. +1 905 791-1553
Satis 210 Walker Drive Faks +1 905 791-2999
Servis Bramalea, ON L6T 3W1 http://www.sew-eurodrive.ca
|.watson@sew-eurodrive.ca
Vancouver SEW-EURODRIVE CO. OF CANADA LTD. Tel. +1 604 946-5535
Tilbury Industrial Park Faks +1 604 946-2513
7188 Honeyman Street b.wake@sew-eurodrive.ca
Delta, BC V4G 1G1
Montreal SEW-EURODRIVE CO. OF CANADA LTD. Tel. +1 514 367-1124
2001 Ch. de I'Aviation Faks +1 514 367-3677
Dorval n.paradis@sew-eurodrive.ca
Quebec HIP 2X6
Kazakistan
Satig Almati SEW-EURODRIVE LLP Tel. +7 (727) 350 5156
Servis 291-291A, Tole bi street Faks +7 (727) 350 5156
050031, Almaty http://www.sew-eurodrive.kz
sew@sew-eurodrive.kz
Taskent SEW-EURODRIVE LLP Tel. +998 71 2359411
Representative office in Uzbekistan Faks +998 71 2359412
96A, Sharaf Rashidov street, http://www.sew-eurodrive.uz
Tashkent, 100084 sew@sew-eurodrive.uz
Ulan Batur IM Trading LLC Tel. +976-77109997

Olympic street 28B/3
Sukhbaatar district,
Ulaanbaatar 14230
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Kolombiya ‘
Montaj Bogota SEW-EURODRIVE COLOMBIA LTDA. Tel. +57 1 54750-50
Satis Calle 17 No. 132-18 Faks +57 1 54750-44
Servis Interior 2 Bodega 6, Manzana B http://www.sew-eurodrive.com.co
Santafé de Bogota sew@sew-eurodrive.com.co
Letonya
Satis Riga SIA Alas-Kuul Tel. +371 6 7139253
Katlakalna 11C Faks +371 6 7139386
1073 Riga http://www.alas-kuul.lv
info@alas-kuul.com
Litvanya
Satig Alytus UAB Irseva Tel. +370 315 79204
Statybininku 106C Faks +370 315 56175
63431 Alytus http://www.irseva.lt
irmantas@irseva.lt
‘Lﬁbnan
Satis (Lubnan) Beyrut Gabriel Acar & Fils sarl Tel. +961 1 510 532
B. P. 80484 Faks +961 1 494 971
Bourj Hammoud, Beirut ssacar@inco.com.lb
Satig (Urdiin, Kuveyt, Beyrut Middle East Drives S.A.L. (offshore) Tel. +961 1 494 786
Suudi Arabistan, Suri- Sin EI Fil. Faks +961 1 494 971
ye) B. P. 55-378 http://www.medrives.com
Beirut info@medrives.com
‘Lﬁksemburg ‘
temsil: Belgika
‘Macaristan ‘
Satig Budapeste SEW-EURODRIVE Kift. Tel. +36 1 437 06-58
Servis Csillaghegyi ut 13. Faks +36 1 437 06-50
1037 Budapest http://www.sew-eurodrive.hu
office@sew-eurodrive.hu
Makedonya
Satis Uskiip Boznos DOOEL Tel. +389 23256553
Dime Anicin 2A/7A Faks +389 23256554
1000 Skopje http://www.boznos.mk
Malezya
Montaj Johore SEW-EURODRIVE SDN BHD Tel. +60 7 3549409
Satig No. 95, Jalan Seroja 39, Taman Johor Jaya Faks +60 7 3541404
Servis 81000 Johor Bahru, Johor sales@sew-eurodrive.com.my
West Malaysia
Meksika
Montaj Quéretaro SEW-EURODRIVE MEXICO S.A. de C.V. Tel. +52 442 1030-300
Satis SEM-981118-M93 Faks +52 442 1030-301
Servis Tequisquiapan No. 102 http://www.sew-eurodrive.com.mx
Parque Industrial Quéretaro scmexico@seweurodrive.com.mx
C.P. 76220
Querétaro, México
Satis Puebla SEW-EURODRIVE MEXICO S.A. de C.V. Tel. +52 (222) 221 248
Servis Calzada Zavaleta No. 3922 Piso 2 Local 6 http://www.sew-eurodrive.com.mx
Col. Santa Cruz Buenavista scmexico@seweurodrive.com.mx
C.P. 72154
Puebla, México
Misir
Satis Kahire Copam Egypt Tel. +202 44812673 / 79 (7 lines)
Servis for Engineering & Agencies Faks +202 44812685

Building 10, Block 13005, First Industrial Zone,

Obour City Cairo

http://www.copam-egypt.com
copam@copam-egypt.com
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‘Mogolistan
Teknik Buro Ulan Batur IM Trading LLC Tel. +976-77109997
Olympic street 28B/3 Tel. +976-99070395
Sukhbaatar district, Faks +976-77109997
Ulaanbaatar 14230 http://imt.mn/
imt@imt.mn
Namibya
Satig Swakopmund DB MINING & INDUSTRIAL SUPPLIES CC Tel. +264 64 462 738
Einstein Street Faks +264 64 462 734
Strauss Industrial Park anton@dbminingnam.com
Unit1
Swakopmund
Nijerya
Satig Lagos Greenpeg Nig. Ltd Tel. +234-701-821-9200-1
Plot 296A, Adeyemo Akapo Str. Omole GRA  http://www.greenpegltd.com
Ikeja Lagos-Nigeria bolaji.adekunle@greenpegltd.com
Norveg
Montaj Moss SEW-EURODRIVE A/S Tel. +47 69 24 10 20
Satig Solgaard skog 71 Faks +47 69 24 10 40
Servis 1599 Moss http://www.sew-eurodrive.no
sew@sew-eurodrive.no
Pakistan
Satis Karagi Industrial Power Drives Tel. +92 21 452 9369
Al-Fatah Chamber A/3, 1st Floor Central Com- Faks +92-21-454 7365
mercial Area, seweurodrive@cyber.net.pk
Sultan Ahmed Shah Road, Block 7/8,
Karachi
Paraguay
Satig Fernando de la SEW-EURODRIVE PARAGUAY S.R.L Tel. +595 991 519695
Mora De la Victoria 112, Esquina nueva Asuncién Faks +595 21 3285539
Departamento Central sewpy@sew-eurodrive.com.py
Fernando de la Mora, Barrio Bernardino
Peru
Montaj Lima SEW EURODRIVE DEL PERU S.A.C. Tel. +51 1 3495280
Satis Los Calderos, 120-124 Faks +51 1 3493002
Servis Urbanizacion Industrial Vulcano, ATE, Lima http://www.sew-eurodrive.com.pe
sewperu@sew-eurodrive.com.pe
Polonya
Montaj todz SEW-EURODRIVE Polska Sp.z.0.0. Tel. +48 42 293 00 00
Satis ul. Techniczna 5 Faks +48 42 293 00 49
Servis 92-518 Lodz http://www.sew-eurodrive.pl
sew@sew-eurodrive.pl
Servis Tel. +48 42 293 0030 24 saat acglk
Faks +48 42 293 0043 Tel. +48 602 739 739 (+48 602 SEW SEW)
serwis@sew-eurodrive.pl
Portekiz
Montaj Coimbra SEW-EURODRIVE, LDA. Tel. +351 231 20 9670
Satis Av. da Fonte Nova, n.° 86 Faks +351 231 20 3685
Servis 3050-379 Mealhada http://www.sew-eurodrive.pt
infosew@sew-eurodrive.pt
Romanya
Satis Blkres Sialco Trading SRL Tel. +40 21 230-1328
Servis str. Brazilia nr. 36 Faks +40 21 230-7170
011783 Bucuresti sialco@sialco.ro
Rusya
Montaj St. Petersburg 3A0 «CEB-EBPO[IPA/®» Tel. +7 812 3332522 / +7 812 5357142
Satig a. .36 Faks +7 812 3332523
Servis 195220 CaHkT-leTepOypr http://www.sew-eurodrive.ru
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Senegal
Satig Dakar SENEMECA Tel. +221 338 494 770
Mécanique Générale Faks +221 338 494 771
Km 8, Route de Rufisque http://www.senemeca.com
B.P. 3251, Dakar senemeca@senemeca.sn
Sirbistan
Satis Belgrad DIPAR d.o.0. Tel. +381 11 347 3244 / +381 11 288 0393
Ustanicka 128a Faks +381 11 347 1337
PC KoSum, IV floor office@dipar.rs
11000 Beograd
Singapur
Montaj Singapore SEW-EURODRIVE PTE. LTD. Tel. +65 68621701
Satis No 9, Tuas Drive 2 Faks +65 68612827
Servis Jurong Industrial Estate http://www.sew-eurodrive.com.sg
Singapore 638644 sewsingapore@sew-eurodrive.com
Slovakya
Satis Bratislava SEW-Eurodrive SK s.r.o. Tel.+421 2 33595 202, 217, 201
Rybniéna 40 Faks +421 2 33595 200
831 06 Bratislava http://www.sew-eurodrive.sk
sew@sew-eurodrive.sk
Kosice SEW-Eurodrive SK s.r.o. Tel. +421 55 671 2245
Slovenska ulica 26 Faks +421 55 671 2254
040 01 Kosice Cep tel. +421 907 671 976
sew@sew-eurodrive.sk
Slovenya
Satis Celje Pakman - Pogonska Tehnika d.o.o. Tel. +386 3 490 83-20
Servis UL. XIV. divizije 14 Faks +386 3 490 83-21
3000 Celje pakman@siol.net
Sri Lanka
Satis Kolombo SM International (Pte) Ltd Tel. +94 1 2584887
254, Galle Raod Faks +94 1 2582981
Colombo 4, Sri Lanka
Svaziland
Satis Manzini C G Trading Co. (Pty) Ltd Tel. +268 7602 0790
Simunye street Faks +268 2 518 5033
Matsapha, Manzini charles@cgtrading.co.sz
www.cgtradingswaziland.com
sile
Montaj Santiago SEW-EURODRIVE CHILE LTDA Tel. +56 2 2757 7000
Satis Las Encinas 1295 Faks +56 2 2757 7001
Servis Parque Industrial Valle Grande http://www.sew-eurodrive.cl
LAMPA ventas@sew-eurodrive.cl
Santiago de Chile
Posta kutusu
Casilla 23 Correo Quilicura - Santiago - Chile
Tanzanya
Satis Dariusselam  SEW-EURODRIVE PTY LIMITED TANZANIA Tel. +255 0 22 277 5780
Plot 52, Regent Estate Faks +255 0 22 277 5788
PO Box 106274 http://www.sew-eurodrive.co.tz
Dar Es Salaam info@sew.co.tz
Tayland
Montaj Chonburi SEW-EURODRIVE (Thailand) Ltd. Tel. +66 38 454281
Satis 700/456, Moo.7, Donhuaroh Faks +66 38 454288
Servis Muang sewthailand@sew-eurodrive.com
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Tayvan (R.0.C.)

Satis Taipei Ting Shou Trading Co., Ltd. Tel. +886 2 27383535
6F-3, No. 267, Sec. 2 Faks +886 2 27368268
Tung Huw S. Road Teleks 27 245
Taipei sewtwn@ms63.hinet.net
http://www.tingshou.com.tw
Nan Tou Ting Shou Trading Co., Ltd. Tel. +886 49 255353
No. 55 Kung Yeh N. Road Faks +886 49 257878
Industrial District sewtwn@ms63.hinet.net
Nan Tou 540 http://www.tingshou.com.tw
Tunus
Satis Tunus T. M.S. Technic Marketing Service Tel. +216 79 40 88 77
Zone Industrielle Mghira 2 Faks +216 79 40 88 66
Lot No. 39 http://www.tms.com.tn
2082 Fouchana tms@tms.com.tn
Tirkiye
Montaj Kocaeli-Gebze SEW-EURODRIVE Hareket Tel. +90 262 9991000 04
Satis Sistemleri San. Ve TIC. Ltd. Sti Faks +90 262 9991009
Servis Gebze Organize Sanayi Bol. 400 Sok No. 401 http://www.sew-eurodrive.com.tr
41480 Gebze Kocaeli sew@sew-eurodrive.com.tr
Ukrayna
Montaj Dnipropetrovsk SEW-EURODRIVE, LLC Tel. +380 56 370 3211
Satig Robochya str., bld. 23-B, office 409 Faks +380 56 372 2078
Servis 49008 Dnipro http://www.sew-eurodrive.ua
sew@sew-eurodrive.ua
Uruguay
Montaj Montevideo SEW-EURODRIVE Uruguay, S. A. Tel. +598 2 21181-89
Satis Jose Serrato 3569 Esqina Corumbe Faks +598 2 21181-90
CP 12000 Montevideo sewuy@sew-eurodrive.com.uy
Vietnam
Satis Ho $i Min Ken- SEW-EURODRIVE PTE. LTD. RO at Hochi-  Tel. +84 937 299 700
ti minh City
Floor 8, KV |, Loyal building, 151-151 Bis Vo = huytam.phan@sew-eurodrive.com
Thi Sau street, ward 6, District 3, Ho Chi Minh
City, Vietnam
Hanoi MICO LTD Tel. +84 4 39386666
Quang Tri - Kuzey Vietnam / harig tiim brang- Faks +84 4 3938 6888
lar Yapi Maddeleri nam_ph@micogroup.com.vn
8th Floor, Ocean Park Building, 01 Dao Duy http://www.micogroup.com.vn
Anh St, Ha Noi, Viet Nam
Yeni Zelanda
Montaj Auckland SEW-EURODRIVE NEW ZEALAND LTD. Tel. +64 9 2745627
Satis P.O. Box 58-428 Faks +64 9 2740165
Servis 82 Greenmount drive http://www.sew-eurodrive.co.nz
East Tamaki Auckland sales@sew-eurodrive.co.nz
Christchurch  SEW-EURODRIVE NEW ZEALAND LTD. Tel. +64 3 384-6251
30 Lodestar Avenue, Wigram Faks +64 3 384-6455
Christchurch sales@sew-eurodrive.co.nz
Yunanistan
Satis Atina Christ. Boznos & Son S.A. Tel. +30 2 1042 251-34
12, K. Mavromichali Street Faks +30 2 1042 251-59
P.O. Box 80136 http://www.boznos.gr
18545 Piraeus info@boznos.gr
Zambiya
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