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Informagoes gerais
Utilizagado da documentagéao

1 Informagdes gerais

1.1 Utilizacao da documentacgao

Esta versdo da documentagéo é uma traducéo da versao original.

Essa documentagao é parte integrante do produto. A documentagao destina-se a to-
das as pessoas que executam trabalhos no produto.

Coloque a documentacgao a disposigcdo em condigéo legivel. Certifique-se de que os
responsaveis pelo sistema e pela operagdo, bem como pessoas que trabalham sob
responsabilidade prépria na unidade, leram e compreenderam inteiramente a docu-
mentagdo. Em caso de duvidas ou se desejar outras informagbes, consulte a
SEW-EURODRIVE.

1.2 Estrutura das adverténcias

1.21 Significado das palavras de aviso

A seguinte tabela mostra a graduagéo e o significado das palavras de aviso das ad-
verténcias.

Palavra de aviso Significado Consequéncias em caso de nao
observagao

A PERIGO Perigo iminente Morte ou ferimentos graves

A ATENCAO Possivel situagao de risco Morte ou ferimentos graves

A cuibADO Possivel situagdo de risco Ferimentos ligeiros

AVISO Possiveis danos materiais Danos no produto ou no seu ambi-
ente

INFORMAGAO Informacéo util ou dica: facilita o ma-

nuseio do produto.

1.2.2 Estrutura das adverténcias especificas a determinados capitulos

As adverténcias especificas se aplicam ndo somente a uma determinada agdo, mas
também a varias agbes dentro de um assunto especifico. Os simbolos de perigo usa-
dos advertem sobre um perigo geral ou especifico.

Exemplo da estrutura formal de uma adverténcia especifica a determinados capitulos:
PALAVRA DE AVISO!
Tipo de perigo e sua fonte.

Possiveis consequéncias em caso de ndo observacgéo.
* Medida(s) para prevenir perigos.

1
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1 Informagoes gerais
Reivindicagéo de direitos de garantia

Significado dos simbolos de perigo

Os simbolos de perigo que se encontram nas adverténcias tém o seguinte significado:

Simbolo de perigo |Significado

Ponto de perigo geral

Aviso de partida automatica

I\

1.2.3 Estrutura das adverténcias integradas

As adverténcias integradas estao diretamente integradas na agéo antes do passo que
representa um eventual perigo.

Exemplo da estrutura formal de uma adverténcia integrada:

A PALAVRA DE AVISO! Tipo de perigo e sua fonte. Possiveis consequéncias em
caso de n&o observacgéo. Medida(s) para prevenir perigos.

1.3 Reivindicagao de direitos de garantia

E fundamental observar as instrucées de seguranca contidas nesta documentacéo.
Isso é um pré-requisito para o funcionamento perfeito da unidade e para realizagao
de reivindicagbes de direitos de garantia. Leia a documentagao primeiro antes de tra-
balhar com o produto!

1.4 Conteudo da documentagao

Esta documentacao contém adendos e estipulagbes de tecnologia de seguranga para
a utilizagdo em aplicagdes relacionadas a seguranca.

1.5 Publicagoes validas

Esta documentacdo complementa as instrugdes de operagéo e limita as indicagoes
de utilizagcdo de acordo com os dados a seguir. Esta documentag¢éo apenas pode ser
usada em conjunto com as instrugbes de operacgao.

» Instrugdes de operagdo "MOVIDRIVE® modular", "MOVIDRIVE® system" e
"MOVIDRIVE® technology"

* Adendo as Instrugdes de operagdo "Encoders e freios de seguranga — Motores
CADR.., DRN.,, DR2.., ERD.., EDRN.. Funcionamento seguro"

+ Adendo as instrugdes de operacédo "Encoders de segurangca AKOH, AK1H — Ser-
vomotores sincronos CMP40 - 150, CMPZ71 — 100 Funcionamento seguro".

1 O Manual — Placa de seguranga MOVISAFE® CS..A (versio 2)
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1.6

1.7

1.8

1.8.1

Informagoes gerais 1
Sinal de separacgao decimal em valores numéricos

Sinal de separagao decimal em valores numéricos

Esta documentagao utiliza o ponto como sinal de separagao decimal.
Exemplo: 30.5 kg

Nota sobre os direitos autorais

© 2019 SEW-EURODRIVE. Todos os direitos reservados. E proibida qualquer repro-
ducéo, adaptacgao, divulgagao ou outro tipo de reutilizag&o total ou parcial.

Nomes dos produtos e marcas

Os nomes dos produtos citados nesta documentagéo sdo marcas ou marcas registra-
das dos respectivos proprietarios.

Marcas da Beckhoff Automation GmbH

EtherCAT® e Safety over EtherCAT® sdo marcas registradas e tecnologias patentea-
das, licenciadas pela Beckhoff Automation GmbH, Alemanha.

E th c AT1 Safety over
CICAL " EthercAT. ™
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Observagdes preliminares

2 Indicagdes de seguranga

21 Observacgoes preliminares

As indicacgGes basicas de segurancga a seguir ttm como objetivo prevenir lesdes e da-
nos materiais e referem-se principalmente ao uso dos produtos aqui documentados.
Se vocé usar componentes adicionais, observe também os avisos e indicagbes de se-
guranga.

2.2 Deveres do operador

O operador deve certificar-se de que as indicagbes de seguranga basicas sejam ob-
servadas e cumpridas. Certificar-se de que os responsaveis pelo sistema e pela ope-
ragao, bem como pessoas que trabalham sob responsabilidade prépria no produto, le-
ram e compreenderam a documentagéao inteiramente.

O operador deve certificar-se de que todos os trabalhos apresentados sejam realiza-
dos somente por pessoal qualificado:

+ Instalagdo e montagem

* Instalagao e conexéao

» Colocagao em operagao

* Manutencéao e conservagao
* Colocagao fora de operagao
+ Desmontagem

Certifique-se de que as pessoas que trabalham com o produto observem os seguintes
regulamentos, determinag¢des, documentos e indicagoes:

* Regulamentos nacionais e regionais para seguranga e preveng¢ao de acidentes
+ Etiquetas de aviso e de seguranca na unidade

+ Todos os documentos, instrugdes para instalagdo e colocagdo em operagao e es-
quemas de ligagéo adicionais relativos ao projeto

* Na&o montar, instalar nem colocar unidades danificadas em operagao
+ Todos os requisitos e determinagdes especificos das instalagdes

Certifique-se de que o local onde a unidade estiver instalada seja equipado com dis-
positivos adicionais de monitoragdo e protecdo. Observe as normas de seguranca
aplicaveis, assim como as leis que regulamentam equipamentos técnicos e normas
de prevencgao de acidentes.

2.3 Grupo alvo

Especialistas em
trabalho mecanico

Todos os trabalhos mecéanicos s6 podem ser realizados exclusivamente por pessoal
técnico qualificado com treinamento adequado. Pessoal qualificado no contexto desta
documentacdo sdo pessoas que tém experiéncia com a montagem, instalagdo meca-
nica, eliminagéo de irregularidades e manutengcéo do produto e que possuem as se-
guintes qualifica¢des:

* Qualificagdo em mecénica de acordo com as regulamentag¢des nacionais aplica-
veis

» Conhecimento dessa documentagao
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Especialistas em
trabalho eletrotéc-
nico

Qualificagao adici-
onal

Pessoal habilitado

Indicagdes de seguranga
Utilizagao prevista

Todos os trabalhos eletrotécnicos s6 podem ser realizados exclusivamente por pes-
soal técnico qualificado com treinamento adequado. Pessoal técnico qualificado no
contexto desta documentagdo sado pessoas que tém experiéncia com a instalagao
elétrica, colocacdo em operacéo, eliminacéo de irregularidades e manutencgéo do pro-
duto e que possuem as seguintes qualificagdes:

* Qualificagdo em eletrotécnica de acordo com as regulamentagdes nacionais apli-
caveis
* Conhecimento dessa documentagao

O pessoal também deve estar familiarizado com normas de segurancga aplicaveis e
disposi¢des legais em vigor, bem como as normas, diretrizes e leis referidas nesta do-
cumentacao. A equipe deve ter recebido a autorizagao expressa da empresa para co-
locar em operacgéo, programar, parametrizar, identificar e aterrar unidades, sistemas e
circuitos de corrente de acordo com os padrdes da tecnologia de seguranga.

Todos os todos os trabalhos relacionados ao transporte, armazenamento, operagao e
descarte de residuos s6 podem ser exclusivamente realizados por pessoas devida-
mente treinadas. Esses treinamentos devem capacitar as pessoas a desempenharem
as atividades e medidas necessarias de forma segura e de acordo com as especifica-
coes.

24 Utilizacao prevista

O produto destina-se a instalagdo em conversores.

O produto é um controlador de seguranga programavel para a fabricagdo de desliga-
mentos e fungdes de seguranca. O produto foi concebido para ser utilizado:

* em instalagdes de parada de emergéncia

+ como componente de seguranca na acepg¢ao da Diretiva de Maquinas 2006/42/CE
» como PES para reducao de risco na acepgdo da norma EN 61508

* em circuitos de seguranga de acordo com EN 60204-1

* como PES para funcionamento seguro na acepg¢ao da norma EN 62061

+ como SRP/CS na acepgao da norma EN ISO 13849

+ como unidade para a fabricacdo de fungdes de seguranga conforme a norma
EN 61800-5-2

Na ocasido da instalacdo em sistemas elétricos ou maquinas, o inicio da operagao
conforme as especificagdes do produto fica proibido até que se confirme que a maqui-
na esta de acordo com as leis e regulamentos locais.

As normas mencionadas na declaragédo de conformidade seréo aplicadas a unidade.

Se vocé usar o produto de forma imprépria ou diferente daquela prevista, ha perigo
de ferimentos graves ou danos.

Os dados técnicos assim como as informacdes sobre as condicdes de conexao po-
dem ser encontrados na plaqueta de identificagdo e no capitulo "Dados técnicos" da
documentacéo. E fundamental cumprir os dados e condigdes.
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Transporte

2.5 Transporte

No ato do recebimento, inspecionar a carga para averiguar se ha danos causados pe-
lo transporte. Informar danos causados pelo transporte imediatamente a empresa
transportadora. Se o produto estiver danificado, nenhum tipo de montagem, instala-
¢ao ou colocagao em operacgao pode ser realizado.

Observar as seguintes informagdes ao realizar o transporte:
+ Certifique-se que o produto ndo esta sujeito a impactos mecanicos.

Se necessaério, usar equipamento de transporte apropriado e devidamente dimensio-
nado.

Observe as informacgdes sobre as condigbes climaticas especificadas no capitulo "Da-
dos técnicos" da documentacgao.

2.6 Instalagao / Montagem

Observe que a montagem e refrigeragao do produto sejam realizadas de acordo com
os regulamentos da documentagéo.

Proteja o produto contra alto esforgo mecéanico. O produto e seus componentes nao
podem se estender sobre calgadas e estradas. Sobretudo no transporte e manuseio,
nao entortar nenhuma das parcelas nem alterar as distancias de isolamento. Compo-
nentes elétricos ndo podem ser danificados mecanicamente nem inutilizados.

Seguir as informagdes no capitulo "Instalagdo mecéanica" (— B 44) na documenta-
gao.

2.6.1 Restrig6es ao uso

As seguintes utilizagdes sao proibidas, exceto se explicitamente autorizadas:
» Uso em éreas potencialmente explosivas

+ Operacado em ambientes expostos a 6leos, acidos, gases, vapores, poeiras e radi-
acdes danosos

* Uso sujeito a niveis excessivos de oscilagdes e impacto mecanicos, que extrapo-
lam os limites da norma EN 61800-5-1

* Uso a partir de 3800 m acima do nivel médio do mar

2.7 Instalagao elétrica

Apés a instalagao elétrica, certificar-se de que todas a coberturas necessarias este-
jam corretamente colocadas.

As medidas de prevencéo e os dispositivos de protegdo devem estar de acordo com a
regulamentacgao aplicavel (por exemplo: EN 60204-1 ou EN 61800-5-1).
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Terminologia

2.8 Terminologia

* A denominagédo "F-DI." indica uma entrada segura.
* A denominagéo "F-DO." indica uma saida segura.

* A denominagdo "CS..A" é utilizada como termo genérico para todas as variantes
da linha de produtos MOVISAFE® CS. Se for feita uma referéncia no manual a
uma determinada variante de design, sera utilizada a denominagao completa.

+ O termo "seguro" utilizado a seguir refere-se a classificagdo como uma fungéao se-
gura baseada na EN I1SO 13849-1.

+ A ferramenta de parametrizacao "Assist CS.." € a interface de parametrizagdo no
MOVISUITE® para a placa de seguranga MOVISAFE® CS..A.

29 Colocagao em operagao/operacao

Observar as adverténcias nos capitulos "Colocagado em operagao" (— B 70) e "Ope-
ragao" (— B 94) na documentagao.

Durante a operacgao, é possivel que, dependendo do seu grau de protecéo, as unida-
des conectadas tenham pecgas que estejam sob tensdo, desencapadas, igualmente
em movimento ou rotativas bem como pecgas que possuam superficies quentes.

As fungdes internas de seguranga do produto ou o bloqueio mecanico podem levar a
parada do motor. A eliminacdo da causa da irregularidade ou o reset podem provocar
a partida automatica da unidade. Se isso nao for permitido em maquinas ativadas por
motivos de seguranca, a unidade devera ser desligada da rede elétrica antes da elimi-
nacao da causa da irregularidade.

O fato dos LEDs de operagao e outros elementos de indicagcdo estarem apagados
nao significa que a unidade esteja desligada da rede elétrica e desenergizada.

Quando houver alteragdes em relagdo a operagao normal desligue a unidade. Possi-
veis alteragGes seriam, por exemplo, aumento da temperatura, ruidos ou oscilagdes.
Buscar a causa. Se possivel, consultar a SEW-EURODRIVE.

Nao desative os dispositivos de protecdo e monitoramento do sistema ou da maquina,
nem mesmo durante a operagao de teste.

Nas aplicagbes sujeitas a um maior potencial de perigo podem ser necessarias medi-
das de prevencao suplementares. Apos cada modificacdo, € necessario verificar a efi-
cacia dos dispositivos de protegao.

Manual — Placa de seguranga MOVISAFE® CS..A (verséo 2) 1 5



3

Conceito de seguranga

Informacgao geral

3 Conceito de segurancga

3.1 Informacao geral

O placa de seguranga MOVISAFE® CS..A ¢ um moédulo seguro com entradas e sai-
das digitais seguras e, dependendo da parametrizagdo, uma comunicagao segura.

O MOVISAFE® CS..A esta totalmente integrado nos conversores MOVIDRIVE® modu-
lar/system/technology. Isto significa que o MOVISAFE® CS..A ativa a fungdo de segu-
ranga do acionamento STO do conversor no interior da unidade. Em vez da isolacao
galvanica do acionamento da rede através de contatores ou chaves, a comutagao
STO no interior da unidade impede de forma segura o controle dos semicondutores
de poténcia do estagio de saida. Com isso, a geracdo de campo magnético para o
respectivo motor é desligada, apesar da tensao de entrada continuar presente.

O conceito de seguranga é definido pela existéncia de um estado seguro para todos
os valores do processo seguros. O estado seguro da placa de seguranga
MOVISAFE® CS..A é definido da seguinte maneira:

* A saida interna F-DO_STO ¢ desligada. Desta forma, a fungédo de segurancga do
acionamento STO é ativada.

+ Todas as outras saidas digitais seguras existentes estdo desligadas.

* No caso de uma comunicagao segura parametrizada, os valores substitutos (isto
é, todos os dados séo "0") sdo enviados para os dados ou a comunicagéo é can-
celada.

3.2 Informagoes sobre as categorias de parada

* A funcdo de seguranga do acionamento STO corresponde a categoria de para-
da 0.

+ As fungdes de segurancga do acionamento SS1(c), SS1(b) e SS1(a) correspondem
a categoria de parada 1.

* As fungdes de seguranga do acionamento SS2(c), SS2(b) e SS2(a) correspondem
a categoria de parada 2.
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Conceito de seguranca 3

3.3 Armazenamento de chaves inserivel

O armazenamento de chaves deve estar conectado ao ligar a placa de seguranca
MOVISAFE® CS..A e ndo deve ser desconectado quando a placa de seguranga esti-
ver ligada.

Os dados de parametrizagdo da placa de seguranga MOVISAFE® CS..A s3o divididos
em dados aplicativos e conjunto de dados da chave. O conjunto de dados da chave
garante a integridade dos dados.

Os dados aplicativos sdo armazenados na unidade. Com a ajuda do conjunto de da-
dos da chave no armazenamento de chaves inserivel, os dados aplicativos sao libera-
dos. Somente se o conjunto de dados da chave no armazenamento de chaves inseri-
vel se ajustar a parametrizagao, a placa de seguranga mudara para operagao.

O armazenamento de chaves inserivel também é usado para o estabelecimento da
referéncia de localizagdo no sistema. Ja que o conjunto de dados aplicativos sé6 é li-
berado com o conjunto de dados da chave correspondente do armazenamento de
chaves inserivel, a referéncia de localizagdo podera ser estabelecida. E de responsa-
bilidade do usuério garantir a referéncia de localizagdo o armazenamento de chaves
inserivel no sistema. Os dados de comunicagao segura também sdo armazenados no
armazenamento de chaves inserivel, pois esses dados possuem a mesma referéncia
de localizagdo. Desta forma, ao substituir uma unidade, garante-se que os dados apli-
cativos e os dados de comunicagao estejam disponiveis novamente de forma imedia-
ta.

34 Identificagao e autenticagao

Na ferramenta de parametrizagédo "Assist CS..", as etapas "Parametrizar", "Criar rela-
tério" e "Confirmar aceitagao” exigem a identificagéo clara da unidade e a autentica-
¢ao do usuario. Para identificar a unidade, o ID do armazenamento de chaves inseri-
vel deve ser inserido na caixa de dialogo para o login da ferramenta de parametriza-
¢éo "Assist CS..". O ID do armazenamento de chaves esta impresso no armazena-
mento de chaves. De forma alternativa, o ID do armazenamento de chaves pode ser
lido diretamente pela ferramenta de parametrizacdo "ASsist CS..". Para tal, o usuario
deve realizar uma verificagdo de identificacdo através das indicagdes LED na unida-
de. O mecanismo através do ID do armazenamento de chaves garante que a ferra-
menta de parametrizagao "Assist CS.." esteja conectada a unidade correta. O usuario
€ autenticado através da insergdo de uma senha.

3.5 Relatoério e verificagao técnica de segurancga

Depois de fazer download dos parametros, podera ser criado o relatério de aceitagao.
Através deste relatério de aceitagdo, devera ser realizada a aceitagdo da placa de se-
guranga no sistema (consultar o capitulo "Requisitos para a colocagdo em opera-
¢ao"). Apos a aceitagao, esta devera ser confirmada na placa de seguranga. A confir-
macao nao substitui a verificacdo a ser realizada. Para confirmar a aceitagéo, a "So-
ma de verificagdo do relatério" da placa de segurancga é inserido na ferramenta de pa-
rametrizagédo "Assist CS..".
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3.6 Conceito de seguranca MOVISAFE® CS..A

A placa de seguranga MOVISAFE® CS..A ¢ um componente eletrdnico seguro in-
tegrado que pode ser operado com ou sem comunicagdo segura. Os perfis
PROFIsafe, FSoE e ISOFAST® estdo disponiveis para uma comunicagio segura.
O MOVISAFE® CS..A possui entradas e saidas seguras (F-DI, F-DO) e esta dis-
ponivel nas seguintes variantes.

Placa de seguranca MOVISAFE® CSB21A:

— 4 entradas seguras

Placa de seguranga MOVISAFE® CSS21A:

— 4 entradas seguras

— 2 saidas seguras de 2 canais

Placa de seguranca MOVISAFE® CSB31A:

— 4 entradas seguras

— 2 saidas seguras de 2 canais

— 2.° Slot do encoder (sem uso para funcionamento seguro)
Placa de seguranga MOVISAFE® CSS31A:

— 4 entradas seguras

— 2 saidas seguras de 2 canais

— 2.° Slot do encoder (sem uso para funcionamento seguro)

A placa de seguranga MOVISAFE® CS..A pode ativar ou desativar com seguranga
o estagio de saida do conversor. O estado de comutagdo da saida interna F-
DO_STO e, deste modo, a fungédo de seguranga do acionamento STO, deve ser
estavel dentro de um periodo de 60 segundos por pelo menos 2 segundos
(2.5 segundos com diagnéstico avangado ativado) "1" ou estaveis "0".

O conceito de seguranga da placa de seguranga MOVISAFE® CS..A ¢é definido pe-
la existéncia de um estado seguro para todos os valores do processo seguros. No
MOVISAFE® CS..A, este é o valor "0" para todas as entradas F-DI e saidas F-DO.

A placa de seguranga MOVISAFE® CS..A foi concebida de acordo com a norma
IEC 61508 para SIL3 e EN ISO 13849-1 para nivel de desempenho e.

As placas de seguranga MOVISAFE® CSS21A e CSS31A podem monitorar com
seguranga as fungbes de movimento em conjunto com os encoders de segurancga.

3.7 Fungoes de seguranca do acionamento EN 61800-5-2

Neste capitulo estdo descritas as fungdes de seguranga do acionamento de acordo
com a norma EN 61800-5-2. A tabela a seguir mostra a disponibilidade das funcdes
de seguranca do acionamento descritas abaixo, dependendo da placa de seguranga
especifica utilizada pelo MOVISAFE® CS..A.

Placa de segu- Funcgoes de seguranga do acionamento
;:33?3 AFE® Estado parado Movimento
STO |SBC |SS1(c) [SS1(a) [SS2(c) |SS2(a) |SOS |SLS |SSM |SSR [SDI [SLI [SLA
SS1(b) S$S2(b)
Apenas com encoder FS
CSB21A X X
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Conceito de seguranca 3

Funcdes de seguranga do acionamento EN 61800-5-2

Placa de segu-

Funcgodes de seguranga do acionamento

ﬁg%?s AFE® Estado parado Movimento
STO |SBC |SS1(c) [SS1(a) |SS2(c) |SS2(a) |SOS |SLS |SSM |SSR |SDI |SLI |SLA
SS1(b) S$S2(b)
Apenas com encoder FS
CSS21A X X X X X X X X X X X |x X
CSB31A" X X X
CSS31A"Y X X X X X X X X X X X |x |x

1) Possui 2. Conexao do encoder (n&o usada para funcionamento seguro)

3.71 STO (Parada Segura Ativa) — Torque desligado de modo seguro

jde

Se a fungao STO estiver ativa, o conversor de frequéncia ndo fornece energia para o
motor e o acionamento nao pode gerar torque. Essa fungéo de seguranga do aciona-
mento corresponde a uma parada sem controle conforme EN 60204-1, categoria de
parada 0.

\y

A

t

9007201225613323
I = Funcao de seguranga do acionamento ativa
v = Velocidade
t = Tempo
t, = Momento em que a STO ¢ ativada.
NOTA

O motor gira por inércia até parar ou é parado mecanicamente.

Se possivel, é preferivel a parada controlada.
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Funcdes de seguranga do acionamento EN 61800-5-2

3.7.2 S$S1(c) (Safe Stop 1) — Parada segura 1 com gerenciamento de tempo

jde

Com a fungédo SS1(c) ativa, o motor é parado eletricamente pelo conversor de fre-
quéncia. Apdés um tempo definido relacionado a seguranca, a funcao de seguranga do
acionamento STO é ativada.

Essa fungdo de seguranca do acionamento corresponde a parada controlada do acio-
namento conforme EN 60204-1, categoria de parada 1.

vi ‘ ‘

W

t ta
9007201225618443

A fungdo de seguranca do acionamento monitora
Fungéao de seguranga do acionamento STO ativa

v = Velocidade
t = Tempo
t, = Momento em que a SS1(c) é ativada e a desaceleragdo do motor é acionada.
t, = Momento em que a STO ¢ ativada.
At = Intervalo de tempo relacionado a seguranca
NOTA

* A parada ndo € monitorada pela fungao SS1(c).

* O intervalo de tempo relacionado a seguranca At da ao acionamento a possibili-
dade para vir a parar. Em caso de irregularidade, o acionamento ndo vai para o
estado parado e fica desenergizado no momento t, (STO).
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Conceito de seguranca 3

Funcdes de seguranga do acionamento EN 61800-5-2

3.7.3 S$S1(b) (Safe Stop 1) — Parada segura 1 com monitoragao da rampa de desaceleragao

Com a fungédo SS1(b) ativa, o motor é parado eletricamente pelo conversor de fre-
quéncia. O curso da desaceleragdo € monitorado. Se a desaceleragdo monitorada for
excedida ou a parada for atingida, a fungdo de seguranca do acionamento STO sera
acionada.

Essa fungdo de seguranca do acionamento corresponde a parada controlada do acio-
namento conforme EN 60204-1, categoria de parada 1.

Vi : :

t

9007201225616011

= A fungéo de seguranga do acionamento monitora
= A funcgéo de seguranga do acionamento atua
Velocidade
Tempo
Momento em que a SS1(b) é ativada e a desaceleragdo do motor € acionada.
Momento em que a STO ¢ ativada.

- <
1

4

—
N
1
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Funcdes de seguranga do acionamento EN 61800-5-2

3.74 SS1(a) (Safe Stop 1) — Parada segura 1 com controle e monitoragdo da rampa de
desaceleragao

Com a fungédo SS1(a) ativa, o motor é parado eletricamente pelo conversor de fre-
quéncia. O curso de desaceleragao nao é controlado nem monitorado de modo relaci-
onado a seguranga. Se a desaceleragdo monitorada for excedida ou a parada for atin-
gida, a fungéo de seguranga do acionamento STO sera acionada.

Essa fungéo de seguranga do acionamento corresponde a parada controlada do acio-
namento conforme EN 60204-1, categoria de parada 1.

\

28259416075
= Fungao de seguranga do acionamento controla e monitora
= Funcgao de seguranga do acionamento STO ativa
v = Velocidade
t =Tempo
t, =Momento em que a SS1(a) é ativada e a desaceleragéo do motor € acionada.

—

, = Momento em que a STO ¢ ativada.
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Conceito de seguranca 3

Funcdes de seguranga do acionamento EN 61800-5-2

S$S2(c) (Safe Stop 2) — Parada segura 2 com gerenciamento de tempo

jde

Com a fungédo SS2(c) ativa, o motor é parado eletricamente pelo conversor de fre-
quéncia. No estado parado, o conversor de frequéncia fornece a energia para manter
0 motor na posigédo. Apdés um tempo definido relacionado a seguranga, a posi¢do de-
vera ser monitorada (fungdo SOS de acordo com EN 61800-5-2) de forma segura.
Um movimento no estado parado aciona a fungdo de seguranga do acionamento
STO. A paralisagéo deve ser assegurada em fungédo da STO, por exemplo, por um
freio mecénico.

Essa fungdo de seguranca do acionamento corresponde a parada controlada do acio-
namento conforme EN 60204-1, categoria de parada 2.
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A fungao de seguranga do acionamento monitora
Fungéao de seguranga do acionamento STO ativa

v = Velocidade
t = Tempo
t, = Momento em que a SS2(c) é ativada e a desaceleragdo do motor é acionada.
t, = Momento em que a SOS ¢ ativada.
At = Intervalo de tempo relacionado a seguranca
NOTA

* A parada ndo € monitorada pela fungao SS2(c).

* O intervalo de tempo relacionado a seguranca At da ao acionamento a possibili-
dade para vir a parar. Em caso de irregularidade, o acionamento ndo vai para o
estado parado e apenas fica desenergizado no momento t, (STO).
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3 Conceito de seguranga

Funcdes de seguranga do acionamento EN 61800-5-2

3.7.6 S$S2(b) (Safe Stop 2) — Parada segura 2 com monitoragao da rampa de desaceleragao

Com a fungédo SS2(b) ativa, o motor é parado eletricamente pelo conversor de fre-
quéncia. O curso da desaceleragdo € monitorado. Depois de parar, a posi¢ao devera
ser monitorada (fungdo SOS de acordo com EN 61800-5-2) de forma segura. A ultra-
passagem da desaceleragdo em caso de parada ou 0 movimento no estado parado
aciona a fungéo de seguranca do acionamento STO. A paralisagdo deve ser assegu-
rada em fungao da STO, por exemplo, por um freio mecanico.

Essa fungdo de seguranca do acionamento corresponde a parada controlada do acio-
namento conforme EN 60204-1, categoria de parada 2.

Vi l l

9007201225698059

= A fungéao de seguranga do acionamento monitora

Funcéao de seguranga do acionamento STO ativa

= Velocidade

Tempo

= Momento em que a SS2(b) é ativada e a desaceleragdo do motor € acionada.
Momento em que a SOS ¢ ativada.

<
Lo

—
)
1
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3.7.7

Conceito de seguranca 3

Funcdes de seguranga do acionamento EN 61800-5-2

S$S2(a) (Safe Stop 2) — Parada segura 2 com controle e monitoragdo da rampa de
desaceleragao

Com a funcdo SS2(a) ativa, o motor é parado eletricamente pelo conversor de fre-
quéncia. O curso de desaceleragao nao é controlado nem monitorado de modo relaci-
onado a seguranga. Depois de parar, a posicdo devera ser monitorada (fungdo SOS
de acordo com EN 61800-5-2) de forma segura. A ultrapassagem da desaceleragéo
em caso de parada ou 0 movimento no estado parado aciona a fungédo de seguranca
do acionamento STO. A paralisagdo deve ser assegurada em fungédo da STO, por
exemplo, por um freio mecanico.

Essa fungéo de seguranga do acionamento corresponde a parada controlada do acio-
namento conforme EN 60204-1, categoria de parada 2.

\

28259419659

= Fungdo de seguranga do acionamento controla e monitora

= Fungédo de seguranga do acionamento STO ativa

= Velocidade

= Tempo

t;, = Momento em que a SS2(a) é ativada e a desaceleragao do motor é acionada.
, = Momento em que a SOS ¢ ativada.

- <

—
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3 Conceito de seguranga

Funcdes de seguranga do acionamento EN 61800-5-2

3.7.8 SOS (Safe Operating Stop) — Parada operacional segura

A fungdo SOS impede que o motor desvie da posicdo de parada por mais de um
montante especificado. O conversor de frequéncia fornece a energia para manter o
motor na posigéo. A ultrapassagem do montante especificado aciona a fungdo de se-
guranga do conversor, a0 mesmo tempo em que uma resposta a irregularidade é ini-
ciada.

VA
T i
ty ty

= A funcédo de seguranga do acionamento monitora
= A funcéo de seguranga do acionamento atua

t

9007201225700491

v = Velocidade

t = Tempo

t, = Momento em que a SOS ¢ ativada.

t, = Momento em que a SOS é desativada.

3.7.9 SLA (Safely Limited Acceleration) — Aceleragao seguramente limitada

A fungédo SLA impede que um movimento ultrapasse uma aceleracao especificada. A
ultrapassagem do limite de aceleragdo permitido aciona a fungao de seguranga do
acionamento, ao mesmo tempo em que uma resposta a irregularidade é iniciada.

t

9007201225705355

A fungao de seguranca do acionamento monitora
= A funcédo de seguranga do acionamento atua
Velocidade

Tempo

Momento em que a SLA ¢ ativada.

Momento em que a SLA é desativada.

n - n nn

—
N
1
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Conceito de seguranca
Funcdes de seguranga do acionamento EN 61800-5-2

3.7.10 SLS (Safely Limited Speed) — Velocidade seguramente limitada

A funcdo SLS impede que o acionamento ultrapasse uma velocidade especificada. A
ultrapassagem da velocidade permitida aciona a fungédo de seguranca do conversor,
ao mesmo tempo em que uma resposta a irregularidade € iniciada.
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= A funcado de seguranga do acionamento monitora
= A fungéo de seguranga do acionamento atua
v = Velocidade

9007201225702923

t
t
t

Tempo
Momento em que a SLS ¢ ativada.
Momento em que a SLS é desativada.

3.7.11 SSR (Safe Speed Range) — Faixa de velocidade segura

A funcdo SSR impede que a velocidade do acionamento saia de uma faixa predeter-
minada. Quando um valor excede ou fica abaixo da faixa de velocidade permitida aci-
ona a fungdo de seguranga do conversor, a0 mesmo tempo em que uma resposta a
irregularidade é iniciada.

'

t

9007201659986827

A fungao de seguranga do acionamento monitora
A fungao de seguranca do acionamento atua

v = Velocidade

t = Tempo

t, = Momento em que a SSR ¢ ativada.

t, = Momento em que a SSR ¢ desativada.
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3.7.12

Conceito de seguranga
Funcdes de seguranga do acionamento EN 61800-5-2

SSM (Safe Speed Monitoring) — Monitoragao de velocidade segura

A funcdo SSM monitora se o acionamento estd ultrapassando uma velocidade especi-
ficada. A ultrapassagem da velocidade permitida € sinalizada.
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A fungéo de seguranga do acionamento monitora
A fungao de segurancga do acionamento atua
Velocidade

Tempo

Momento em que a SSM ¢ ativada.

Momento em que a SSM é desativada.

't

9007201225702923

SDI (Safe Direction) — Diregao de movimento segura

A fungédo SDI impede o movimento em uma diregédo involuntaria. Se esta condigéo
nao for cumprida, a funcado de seguranga do acionamento disparara, ao mesmo tem-
po em que uma resposta a irregularidade (geralmente STO ou SS1) € iniciada.

Vi

A

~Y

9007201225717643

= A fungéo de seguranca do acionamento monitora

A fungao de seguranca do acionamento atua
Velocidade

Tempo

Momento em que a SDI é ativada.

Momento em que a SDI é desativada.
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Conceito de seguranga
Funcgdes de seguranga do acionamento EN 61800-5-2

3.7.14 SLI (Safely Limited Increment) — Incremento limitado com seguranga

A funcao SLI impede o movimento além do incremento especificado. Se o valor maxi-
mo do incremento n&o for cumprido, a fungéo de seguranga do acionamento sera aci-

onada, ao mesmo tempo em que uma resposta a irregularidade é iniciada.

VA

| | |
I | - - | s
S, AS S, AS S,

9007201225720459

= A fungéao de seguranga do acionamento monitora
= A fungéo de seguranca do acionamento atua

v = Velocidade
s = Trecho

s,, s, = Pontoem que a SLI é ativada.

S, S; = Ponto em que a SLI é desativada.
As Incremento seguro

3.7.15 SBC (Safe Brake Control) — Sistema de controle do freio seguro

A fungdo SBC fornece um sinal de saida seguro para o controle de um freio externo.

\'

27021600043191563
[ = Funcao de seguranga do acionamento ativa
v = Velocidade
t = Tempo
t, = Momento em que a SBC ¢ ativada.
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3 Conceito de seguranga

Conceito de seguranga Assist CS..

3.8 Conceito de seguranga Assist CS..

3.8.1 Parametros de seguranga

Para a parametrizagdo das fungbes de seguranga do acionamento, o MOVISAFE®
CS.. A possui parametros de seguranga ajustaveis.

Os parametros de seguranga determinam o comportamento das respectivas fungdes
de seguranca do acionamento e, portanto, sdo relevantes para a seguranga. Todos
0s parametros de seguranca estao resumidos no jogo de parametros.

3.8.2 Conceito e sequéncia de teste

A parametrizagéo da placa de seguranga MOVISAFE® CS..A é realizada através de
um PC de engenharia com a ferramenta de parametrizagdo "Assist CS..". Ja que o
PC e a ferramenta de parametrizacdo "Assist CS.." ndo estio relacionados a segu-
ranga e, portanto, podem conter irregularidades, o conceito de seguranga prevé as
seguintes medidas:

 Identificar MOVISAFE® CS..A.

» Ao estabelecer uma conexdo com a placa de seguranga MOVISAFE® CS..A, é ne-
cessario inserir o ID do armazenamento de chaves através de uma caixa de dialo-
go.

* Procedimento de ajuste de parametro orientada na ferramenta de parametrizagao

"Assist CS.." com recursos de seguranga integrados, como verificagao de plausibi-
lidade da entrada.

* Conclusado da parametrizagdo com subsequente fornecimento de um relatério de
aceitacao para aceitar as fungdes de seguranga do acionamento.
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Condigoes de tecnologia de seguranga 4
Requisitos para a instalagéo

4 Condicoes de tecnologia de seguranga

4.1 Requisitos para a instalacao

Os cabos de energia e os cabos de sinal seguras devem ser instalados separada-
mente.

A tecnologia de fiagdo deve ser conforme a norma EN 60204-1.

Os cabos de controle seguro da placa de seguranga MOVISAFE® CS..A devem
ser instalados conforme EMC. Para tal, observar as seguintes informacgdes:

— Observar os regulamentos vigentes para a aplicagédo e as informagdes nas ins-
trugcdes de operagao do conversor.

— Se as saidas e/ou entradas seguras estiverem conectadas com dois canais, 0s
cabos correspondentes devem ser instalados proximos uns dos outros. Os ca-
bos devem ter o mesmo comprimento.

Garantir que néo haja indugéo de tens&o nos cabos de sinal seguros.

Fora de um espaco de instalagdo fechado, os cabos de sinal relacionados a tec-
nologia de seguranga devem ser protegidas contra danos externos.

Para todas as tensdes de alimentagdo de 24 VCC do MOVIDRIVE® modular/sys-
tem/technology, sé é permitido utilizar fontes de tensdo com isolamento seguro
(SELV/PELV) de acordo com a EN 60204-1 e EN 61131-2. Em caso de uma Unica
irregularidade, a tenséo entre as saidas ou entre uma saida qualquer e partes li-
gadas ao terra ndo pode exceder a tensao continua de 60 V. Isso também se apli-
ca a sensores que sao fornecidos com uma fonte de alimentacao separada e co-
nectados a placa de seguranga MOVISAFE® CS..A.

Ao conectar o encoder integrado EI7C FS ao MOVIDRIVE® modular/system/tech-
nology, nenhum sinal TF devera ser carregado no cabo do encoder.

A placa de segurancga deve ser protegida contra contaminagao por aterramento,
por exemplo, por instalagdo em um painel elétrico com grau de protegéo IP54 con-
forme IEC 60529.

Supondo que a contaminagao condutiva possa ser removida do local de instala-
¢a0, um grau de protegcao menor do painel elétrico também é permitido respeitan-
do as normas aplicaveis (p. ex. EN 60204-1). Isso também vale para a condensa-
¢ao temporaria, p. ex. devido a mudangas rapidas da temperatura ambiente.

4.2 Requisitos para o cabo do encoder

4.2.1 Cabo do encoder SEN/COS

Utilizar cabo do encoder blindado. Instalar a blindagem em ambos os lados.
Comprimento maximo do cabo do encoder: 100 m

Utilizar cabos do encoder pré-montados da SEW-EURODRIVE. Se forem utiliza-
dos outros cabos do encoder, observar os seguintes requisitos:

— Comprimento do cabo do encoder < 50 m

A secdo transversal de cada fio do cabo do encoder deve ser = 0.25 mm?2. O
nivel de resisténcia dos fios ndo pode exceder 78 Q/km (a 20 °C).

— Comprimento do cabo do encoder > 50 m:

A secgdo transversal dos fios para a tensédo de alimentagdo do encoder e GND
deve ser =2 0.5 mm?. O nivel de resisténcia dos fios ndo pode exceder 39 Q/km.
O nivel de resisténcia dos fios de sinal ndo pode exceder 78 Q/km (a 20 °C).
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Condicgoes de tecnologia de seguranga
Requisitos para os sensores e atuadores externos

— Os pares de sinais diferenciais (por ex. os sinais do canalAe A,Be B, C e C,
Data+ e Data-) devem ser conduzidos através dos fios trangados.

— O cabo do encoder nao pode exceder os seguintes niveis de capacidade:
Capacitancia fio/fio: CA’ = 70 pF/m
Capacitancia fio/blindagem: CS’ = 120 pF/m

— No caminho do sinal do encoder até o conversor, ndo ha ramificacbes até ou-
tras unidades nos sinais do encoder.

4.2.2 Cabo do encoder HTL

Utilizar cabo do encoder blindado. Instalar a blindagem em ambos os lados.
Comprimento maximo do cabo do encoder: 100 m

Utilizar cabos do encoder pré-montados da SEW-EURODRIVE. Se forem utiliza-
dos outros cabos do encoder, observar os seguintes requisitos:

— A secdo transversal de cada fio do cabo do encoder deve ser =2 0.25 mm?2. O
nivel de resisténcia dos fios ndo pode exceder 78 Q/km (a 20 °C).

— O cabo do encoder ndo pode conduzir outros sinais que ndo sejam os sinais
do encoder, ou seja, os sinais do encoder ndo podem ser conduzidos em um
cabo com outros sinais. Os sinais do encoder devem ser trangados aos pares
da seguinte maneira:

Uz e GND
A+ e A-
B+ e B-
— O cabo do encoder nao pode exceder os seguintes niveis de capacidade:
Capacitancia fioffio: CA’ = 70 pF/m
Capacitancia fio/blindagem: CS’ = 120 pF/m

— No caminho do sinal do encoder até o conversor, ndo ha ramificagcdes até ou-
tras unidades nos sinais do encoder.

4.3 Requisitos para os sensores e atuadores externos

A quantidade e a utilizagdo de sensores e atuadores externos para conexdo nas
entradas e saidas seguras da placa de seguranga MOVISAFE® CS..A é responsa-
bilidade do planejador de projetos e do operador do sistema ou da maquina.

Para atingir o nivel de desempenho requerido (PL/SIL), deve-se usar sensores e
atuadores adequados e apropriadamente qualificados, e observar os esquemas
de conexdes e instru¢des do capitulo "Entradas seguras" e "Saidas seguras". Os
encoders permitidos estdo descritos no capitulo "Requisitos dos encoders".

4.4 Requisitos para a colocagao em operagao

ApOs a parametrizagdo e colocagdo em operacdo da placa de seguranga CS..A, o
operador deve verificar e documentar se todas as fungbes de seguranga do aciona-
mento estdo sendo executadas corretamente.
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Condigoes de tecnologia de seguranga 4
Requisitos quando da parada de emergéncia de acordo com a norma EN 60204-1 (parada de emergéncia)

Para aplicagbes MOVIDRIVE® com torque desligado de modo seguro
* segundo a categoria de parada 0, 1 ou 2 de acordo com EN 60204-1,
* e evitar a partida inesperada de acordo com a norma EN I1SO 14118

deve-se executar principalmente os testes de colocagao em funcionamento do dispo-
sitivo de desligamento e a instalag&o correta dos cabos e protocolar.

Isso é suportado pela ferramenta de parametrizagdo "Assist CS.." por um relatério de
aceitagao.

NOTA

+ A fim de evitar situagdo de perigo na aplicagédo pretendida, o usuario deve verifi-
car se o tempo de resposta a irregularidade de cada fungéo de seguranga do aci-
onamento é inferior ao tempo de resposta a irregularidade maximo permitido do
aplicativo quando ocorre uma irregularidade. O tempo maximo de resposta a irre-
gularidade aprovado nao deve ser ultrapassado!

[

+ O usuaério deve garantir que os requisitos do Safety Integrity Level (SIL) exigido
de acordo com a IEC 61508 ou Nivel de Desempenho (PL) de acordo com a
EN ISO 13849-1 sejam cumpridos.

4.5 Requisitos quando da parada de emergéncia de acordo com a norma
EN 60204-1 (parada de emergéncia)

As placas de seguranga MOVISAFE® CS..A em combinagdo com um dispositivo de
controle de parada de emergéncia e o controle externo sdo apropriados para imple-
mentar uma parada de emergéncia de acordo com a norma EN 60204-1.

A AVISO

No caso de que haja um comando de deslocamento pendente, o acionamento é rei-
niciado ap6s a placa de seguranga ter sido confirmada.

Morte ou ferimentos graves.

* Remover o comando de deslocamento antes de confirmar a placa de segurancga.

4.6 Requisitos dos encoders

4.6.1 Encoders de seguranga permitidos

Os seguintes encoders de seguranga sao permitidos para utilizagdo com as placas de
seguranga MOVISAFE® CS..A. Mais informagbes sobre os encoders de seguranga
podem ser encontradas na documentagéo associada.

Motor CA/servomotores assincronos
+ ES7S/EG7S
«  AS7TW/AGTW
« EI7TCFS
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Condicgoes de tecnologia de seguranga
Requisitos dos encoders

Servomotores

A AVISO

Perda da funcdo de segurancga através da utilizacdo de encoders de segurancga de-
satualizados AS7W ou AG7W, por exemplo, em instalagbes existentes.

Morte ou ferimentos graves

v' A utilizagdo dos seguintes encoders de seguranca nas placas de segurancga
MOVISAFE® CS..A n3o é permitida:

+ AS7W: Cédigos 13630733 e 13630768
+  AG7W: Cddigo 13630849

- Utilizar as versdes mais recentes dos encoders AS7TW/AG7W.

+  AKOH
+ AK1H

Para implementar uma fungéo de seguranga do acionamento com os encoders AKOH
ou AK1H, o motor deve ser colocado em operagdo com o modo de controle CFC.

Recomendam-se as seguintes configuragdes do conversor:
+ Ativacao do seguinte monitoramento de erro por atraso
+ Ativacdo da monitoracao da rotagao

+ Ativacdo do monitoramento do encoder

4.6.2 Irregularidade de quantizagao

Posicao

Velocidade

O valor atual da posicao esta constituido diretamente dos incrementos do encoder. Is-
so resulta, no tocante a uma revolugdo do encoder, na seguinte irregularidade de
quantizagao do valor atual da posi¢ao que esta incluido em todas as funcbes de posi-
gao:

+ EI7TCFS:7.5°

* AKOH: 4.3°

+ AK1H: 0.53°

E..7S: 0.53°

A.TW: 0.27°

O calculo da velocidade determina a velocidade média na faixa de tempo definida
através do parametro Tempo de filtragem Velocidade SinCos (8708.3):

Irregularidade de quantizagdo v em min-1 =
(15 s x min-1)/(nimero_de_pulsos_do_encoder x tempo_de_filtragem_parametrizado)

Para a irregularidade de quantizagéo relacionada com o procedimento, é acrescida
outra irregularidade de 0.3% da velocidade real:

Irregularidade_v_SinCos = velocidade_real x 0.3% + irregularidade_de_quantiza-
¢édo_v
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Aceleragao

Condigoes de tecnologia de seguranga
Requisitos dos encoders

O calculo de velocidade do encoder EI7C FS determina a velocidade média através
dos ultimos 4 incrementos do encoder detectados. Deste modo, o tempo de resposta
da avaliacdo do encoder depende da velocidade real. A irregularidade no valor de ve-
locidade calculado é de no max. 1% da velocidade real:

Irreqularidade_v_EI7C FS = velocidade_real x 1%

Ao definir o parametro Tempo de filtragem Velocidade HTL (8708.4). a velocidade cal-
culada pode ser filtrada através de um filtro de valor médio oscilante com o compri-
mento parametrizado.

O calculo da aceleragao determina a aceleragdo média na faixa de tempo definida
através do parametro Tempo de filtragem Aceleragédo (8708.2). Ao mesmo tempo a ir-
regularidade de quantizagdo decorrente diminui com o aumento do tempo de filtra-
gem. Para tal, o tempo de resposta aumenta de acordo com o tempo do filtragem.

Irregularidade_de _quantizagdo_a em min-1 s =

(120 s X
X (tempo_de_filtragem_parametrizado)?)

min-1)/(ndmero_de_pulsos_do_encoder

Para a irregularidade de quantizagao relacionada com o procedimento, é acrescida
outra irregularidade de 0,5% da aceleracgéo real:

Irregularidade _a_SinCos = aceleragdo_real x 0.5% + irregularidade de quantiza-
¢do_a

4.6.3 Sentido de contagem

Para obter também sinais +/- idénticos dos valores de processo no conversor, o para-
metro do encoder Sentido de contagem (8708.6) da placa de seguranca
MOVISAFE® CS..A deve ser ajustado, dependendo dos parametros do conversor In-
verséo do sentido de rotagcéo (8362.2) e Sentido de contagem (8381.6), da seguinte
forma:

Ajuste Inversao do senti- | Ajuste dos parametros do encoder Sentido de con-
do de rotagao (8362.2) tagem (8708.6)

Ajuste dos parametros do conversor Sentido de
contagem (8381.6)

8362.2 = Desligado 8708.6 = Normal 8708.6 = Invertido
8381.6 = Normal 8381.6 = Invertido

8362.2 = Ligado 8708.6 = Invertido 8708.6 = Normal
8381.6 = Normal 8381.6 = Invertido

4.6.4 Protecao contra ultrapassagem da rotagao limite mecanica

Para evitar que o encoder ultrapasse a rotagao limite mecéanica, os seguintes valores
limite para desligamento sdo monitorados pela placa de seguranga MOVISAFE®
CS. A

Tipo de enco- | Valor limite para Rotagado limite mecanica do encoder
der desligamento min-'
min™’
EI7TC FS 3800 5700
AKOH 6329 9000
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4 Condicgoes de tecnologia de seguranga
Requisitos a operagao

Tipo de enco- | Valor limite para Rotagao limite mecanica do encoder
der desligamento min-'
min™’

AK1H 6445 12000
E.7S 3809 6000
ATW 3809 6000
NOTA

i A ultrapassagem do valor limite para desligamento resulta em uma mensagem de ir-
regularidade na placa de seguranga com a resposta a irregularidade "STO" no prazo
de 11 ms em encoders seno/cosseno ou 13 ms em EI7C FS. Para executar a res-
posta a irregularidade através da comutagdo STO, serdo necessarios mais 2 ms.
Certificar-se de que as rotagbes limite mecanicas ndo sejam atingidas durante este
tempo (11 ms/13 ms).

4.7 Requisitos a operagao

A operagdo s6 pode ser realizada dentro dos limites especificados na documentagao
associada. Isso se aplica tanto a placa de seguranga MOVISAFE® CS..A quanto as
unidades conectados a mesma.

4.8 Aprovacao

O fabricante do sistema deve realizar uma inspegao completa para determinar a se-
guranca de uma maquina ou sistema. A eficacia de qualquer reducao de riscos deve
ser avaliada. Também deve ser verificado se a integridade de seguranca necessaria
(SIL e/ou PL) é atingida para cada fungao de seguranga implementada.

Para comprovar a integridade de seguranca atingida, por exemplo, pode ser utilizada
a ferramenta de calculo "SISTEMA" do Instituto de Protegdo no Trabalho da Compa-
nhia Estatal de Seguro de Acidentes ("Institut flr Arbeitsschutz der Deutschen Ge-
setzlichen Unfallversicherung”, IFA).
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5 Estrutura da unidade
5.1 Versao do firmware
O manual "MOVIDRIVE®

Estrutura da unidade 5

Versdo do firmware

modular/system/technology — placa de seguranga

MOVISAFE® CS..A (versdo 2)" aplica-se a placa de seguranga MOVISAFE® CS..A a
partir da versao do firmware 2.05.

O manual "MOVIDRIVE® modular/system — placa de segurangca MOVISAFE® CS..A
(versdo 1)" aplica-se a placa de seguranga MOVISAFE® CS..A a partir da vers&o do

firmware 1.05.

5.2 Denominagao do tipo

A denominagéo do tipo MOVISAFE® CSxxA contém os seguintes dados:

CSxx1A |Placa/opcional de seguranga MOVISAFE® CS..A
CS Tipo:
C Opcional/placa opcional MOVI-C®
S Safety
X Funcgao:
B Basic: Fungdes de parada sem encoder
S Padréo: Fungdes de movimento com um encoder de segu-
ranga
X Variante de hardware:
1 MOVITRAC®
2 MOVIDRIVE® modular/system/technology sem 2.° Encoder
3 MOVIDRIVE® modular/system/technology com 2.° Encoder
5 Tampa do sistema eletronico da unidade basica (sistema
eletrénico descentralizado MOVI-C®)
1 Versao
A Verséo tecnolégica
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5 Estrutura da unidade

Plagqueta de identificagdo

5.3 Plaqueta de identif

icacao

Além das plaquetas de identificagdo da unidade basica, uma etiqueta é afixada na
placa de seguranca CS..A na parte traseira do painel dianteiro. A figura a seguir mos-
tra um exemplo de uma etiqueta.

sra
1

1010

CSS31A PN#: 28233395
SN#: 0002250

PW#: 1432

0205 0205 0100 1010 0205 KWO06/19 0386 /

Wy

[1]
(2]
[3]
[4]
[5]
[6]
[7]
8]
[9]
[10]
(1]

2] (3] 4] (5] (6] (7] (8]

(Ml
[10]

&l

28292606859

Identificador de hardware da placa de seguranga

Verséao do firmware Canal A (0205 = versao do firmware 2.05)
Versao do firmware Canal B (0205 = versao do firmware 2.05)
Conjunto de dados EEPROM

Identificador de hardware do armazenamento de chaves
Conjunto de dados do armazenamento de chaves

Data de fabricagao

Numero de inspegao interno

Senha mestra para alteragédo de senha

Numero de série

Cddigo

54 Escopo de fornecimento

+ MOVISAFE® CS..A:
— Placa opcional com bornes elasticos inseriveis no X60.

— Armazenamento de chaves
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Estrutura da unidade
Compatibilidade

5.5 Compatibilidade

5.5.1 Versao do firmware das placas de seguranca CS..A e estado da unidade MOVIDRIVE®
O uso da placa de seguranga CS..A depende de:
» versao do firmware da placa de seguranga CS..A.

+ do estado da unidade do conversor de aplicagdo MOVIDRIVE® modular/system/
technology. Os valores dos locais relevantes ao estado especificados nas tabelas
a seguir sdo valores minimos.

O estado da unidade pode ser encontrado na plaqueta de identificagdo do sistema
do conversor.

Estado da unidade Eixo inico MOVIDRIVE® modular (MDA90..-S00)

Tama- Local do estado da unidade Versao do firmware da pla-
nho ca de seguranga CS..A

1 |2 |3 |4 5 |6 |7 8 9 (1.05 |2.05
1-6 |xx [xx |[xx [1300 [xx |XX |Xx 1100 |- |OK |Antes de instalar o op-

cional CS..A, remover
0 pino de centragéo
preto.

OK |OK

1—-6 |[xx |xXx [xx [13 00 |[xx |Xx |xx 12 00

As entradas "xx" ndo influenciam a compatibilidade.

A placa de seguranca CS..A com versédo do firmware 1.05 requer versao do firmware
MOVIDRIVE® 2.10 ou superior.

A placa de seguranga CS..A com versao do firmware 2.05 requer versao do firmware
MOVIDRIVE® 4.00 ou superior.

Estado da unidade Eixo duplo MOVIDRIVE® modular (MDD9..-S00)

Tama- Local do estado da unidade Versao do firmware da pla-
nho ca de seguranga CS..A

1 |2 |3 |4 5 (6 |7 8 9 |1.05 [2.05
2 XX [xx |xx {1300 [xx [xx[1100 (1100 |- |OK |Antes de instalar o op-

cional CS..A, remover
0 pino de centragao

preto.
2 XX [ xx [xx {1300 |xx |xx|1100 {1200 |- |[OK |OK
2 XX [ xx [xx {1000 |xx |[xx|1100 {1200 |- |OK |OK

As entradas "xx" ndo influenciam a compatibilidade.

A placa de seguranga CS..A com versédo do firmware 1.05 requer versao do firmware
MOVIDRIVE® 2.10 ou superior.

A placa de seguranga CS..A com verséo do firmware 2.05 requer versao do firmware
MOVIDRIVE® 4.00 ou superior.
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Estrutura da unidade
Compatibilidade

Estado da unidade MOVIDRIVE® system (MDX9.A..-S00)

Tama- Local do estado da unidade Versao do firmware da pla-
nho ca de seguranga CS..A
1 (2 |3 4 5 |6 (7 |8 |9 [1.05|2.05

1-5 [xx [xx {1200 {1100 [xx |[xx |[xx |xx [xx |OK |Antes de instalar o op-
cional CS..A, remover
0 pino de centragao
preto.

1-5 |xx [xx |[1500 [xx XX [XX |[xx |[xx [xx |OK |OK

As entradas "xx" n&o influenciam a compatibilidade.

A placa de seguranga CS..A com verséao do firmware 1.05 requer versao do firmware
MOVIDRIVE® 2.10 ou superior.

A placa de seguranca CS..A com versédo do firmware 2.05 requer versao do firmware
MOVIDRIVE® 4.00 ou superior.

Estado da unidade MOVIDRIVE® technology (MDX9.A..-T00)

Tama- Local do estado da unidade Versao do firmware da placa de
nho seguranga CS..A

1 |2 |3 4 |5 (6 |7 |8 [9 (1.05 2.05
1-5 |xx [xx [1500 |xx|xx |- |- |- |- |N&oaprovado. |[OK

As entradas "xx" n&o influenciam a compatibilidade.

A placa de seguranga CS..A com versao do firmware 2.05 requer versao do firmware
MOVIDRIVE® 4.00 ou superior.

Estado da unidade Eixo inico MOVIDRIVE® modular CiA402 (MDA90..-E00)

Tama- Local do estado da unidade Versao do firmware da pla-
nho ca de seguranga CS..A
112 (3 |4 5 |6 |7 8 9 |1.05 2.05

1-5 |xx |[xx|xx[1300|xx |- [1100 {1200 |- |N&ao aprovado. OK

As entradas "xx" ndo influenciam a compatibilidade.

A placa de seguranga CS..A com versao do firmware 2.05 requer versao do firmware
MOVIDRIVE® 4.00 ou superior.

Estado da unidade Eixo duplo MOVIDRIVE® modular CiA402 (MDD?9..-E00)

Tama- Local do estado da unidade Versao do firmware da pla-
nho ca de seguranga CS..A

1 |2 |3 |4 5 (6 |7 8 9(1.05 2.05
2 xX [xxX [xx {1300 |[xx|xx[1100 |1200 |- |N&ao aprovado. OK
2 xX [xxX [xx {1000 |[xx|xx[1100 |1200 |- |Nao aprovado. OK

As entradas "xx" n&o influenciam a compatibilidade.

A placa de seguranga CS..A com versao do firmware 2.05 requer versao do firmware
MOVIDRIVE® 4.00 ou superior.
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Estrutura da unidade
Compatibilidade

Estado da unidade MOVIDRIVE® system CiA402 (MDX9.A..-E00)

Tama- Local do estado da unidade Versao do firmware da placa de se-
nho guranca CS..A

1 |2 |3 4 |5 (6 |7 |8 [9]1.05 2.05
1-5 |xx |xx [1500 |xx |xx |xx |xx |xx |- | Nao aprovado. OK

As entradas "xx" ndo influenciam a compatibilidade.

A placa de seguranga CS..A com versao do firmware 2.05 requer versao do firmware
MOVIDRIVE® 4.00 ou superior.

5.5.2 Versio do firmware das placas de seguranca CS..A e versdo MOVISUITE®
O uso da placa de seguranga CS..A depende de:
+ versao do firmware da placa de seguranga CS..A.
+ versao do software de engenharia MOVISUITE®.

Versao do firmware 2.05 e superior

As placas de seguranca CS..A com versao do firmware 2.05 e superior s6 podem ser
usados com o software de engenharia MOVISUITE® Versao 2.1 e superior. A tabela a
seguir mostra as placas de seguranga CS..A disponiveis com os cédigos correspon-

dentes.

Placa de seguranga CS..A |Versao do firmware Cédigo CS..A

CSB21A 28233360

CSS21A . 28233379
2.05 e superior

CSB31A 28233367

CSS31A 28233395

Versao do firmware 1.05

As placas de seguranga CS..A com verséo do firmware 1.05 s6 podem ser usados
com o software de engenharia MOVISUITE® Versé&o 1.2 e 2.0.

Em um caso de assisténcia durante a troca de placa, de modo a evitar a necessidade
de uma nova inspegdo das fungbes de seguranga do acionamento ao alterar o
firmware, as placas de seguranga CS..A com versao do firmware 1.05 poderdo ser
encomendadas como kit de assisténcia. A tabela a seguir mostra os kits de assistén-
cia disponiveis com os cédigos correspondentes.

Cadigo Kit de |Kit de assisténcia (= placa de seguran- |Valido para placa de
assisténcia ¢a CS..A com versao do firmware 1.05) |seguranga CS..A
28261976 Kit de assisténcia CSB21A /FW1.05 CSB21A

28261984 Kit de assisténcia CSS21A /FW1.05 CSS21A

28261992 Kit de assisténcia CSB31A /[FW1.05 CSB31A

28262018 Kit de assisténcia CSS31A /FW1.05 CSS31A
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Estrutura da unidade
MOVISAFE® CSS21A/CSB21A

5.6 MOVISAFE® CSS21A/CSB21A

(1] <

CSS21

(2]
(3]

—e)F-RUN
—)F-ERR

4l OQO[]

X60

[1] XS: Slot para o armazenamento de chaves inseriveis
[2] LED "F-RUN"

[3] LED "F-ERR"

[4] X60: Conexao F-DIx e F-DOx
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5.7

Estrutura da unidade
MOVISAFE® CSB31A/CSS31A

MOVISAFE® CSB31A/CSS31A

—ee

-

S

(1]

(2]
(3]

(4]

X17

N

(3]

X60

20370612875

[1] XS: Slot para o armazenamento de chaves inseriveis

[2] LED "F-RUN"

[3] LED "F-ERR"

[4] X17: Conexao do 2.° Encoder (sem uso para funcionamento seguro)
[5] X60: Conexao F-DIx e F-DOx
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6 Instalagao mecanica

Antes de comecgar

6 Instalagcao mecanica

6.1 Antes de comecgar

Observar as seguintes informagdes antes da instalacdo ou remocédo da placa de se-
guranga MOVISAFE® CS..A:

Desligar o conversor da rede de alimentacao. Desligar a tensédo de 24 VCC e a
tenséo de entrada.

Tomar medidas adequadas contra descarga eletrostatica (pulseiras antiestaticas,
sapatos condutivos, etc.) antes de tocar na placa opcional.

Antes da instalagdo da placa opcional, retirar o controle manual e a tampa fron-
tal.

Apos a instalagdo da placa opcional, recolocar a tampa frontal e o controle ma-
nual.

Armazenar a placa opcional em sua embalagem original. Basta remover a placa
opcional da embalagem original imediatamente antes da instalagao.

S6 tocar na placa opcional pelas bordas. Nunca tocar nas parcelas.

6.2 Instalagdo da placa de seguranga MOVISAFE® CS..A

A placa de seguranga MOVISAFE® CS..A pode ser instalada nos seguintes converso-

res:
Conversor MOVISAFE® |MOVISAFE®
CS.21A CS.31A
MOVIDRIVE® modular — Eixo Gnico MDA Sim Sim
MOVIDRIVE® modular — Eixo duplo MDD Sim Nao
MOVIDRIVE® system Sim Sim
MOVIDRIVE® technology Sim Sim

6.3 Instalagido da placa de segurangca MOVISAFE® CS..A — MOVIDRIVE®

modular

Observar as indicagdes de seguranga no capitulo "Instalagdo elétrica" nas instru¢des
de operagao do conversor.

NOTA

j=de

Pré-requisitos de instalagao.
A placa de seguranga MOVISAFE® CS..A somente pode ser instalada nos médulos

de eixo opcionais.

1.

Desligar o conversor de aplicagao. Desligar a tensdo de 24 VCC e a tensao de en-
trada. Remover o conector em ponte X6.

2. Tomar as medidas adequadas para evitar a descarga eletrostatica antes de come-

¢ar o trabalho. As medidas adequadas para a compensagao de potencial incluem,
por exemplo, o uso de pulseiras antiestaticas ou o sapatos condutivos.
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fde

Instalagdo mecanica
Instalacdo da placa de seguranga MOVISAFE® CS..A — MOVIDRIVE modular

3. Remover a tampa de protecdo [1] no lado frontal do conversor de aplicagao.

27021611749935499

11—

18014412495192075

NOTA

Manipulacdo da placa.
S6 tocar na placa de seguranga MOVISAFE® CS..A pelas bordas.

Manual — Placa de seguranga MOVISAFE® CS..A (verséo 2) 45



Instalagao mecanica
Instalacdo da placa de seguranga MOVISAFE® CS..A — MOVIDRIVE modular

5. Pegar na placa de seguranga MOVISAFE® CS..A [1] e inseri-la com uma ligeira
pressao no slot.

18014412495196939

6. Parafusar a placa de seguranga com o torque de aperto especificado (0.6 —
0.8 Nm).

18014412495199371

7. Montar novamente a tampa de protec¢ao no lado frontal do conversor de aplicagao.

46 Manual — Placa de seguranga MOVISAFE® CS..A (versio 2)

28482468/PT-BR — 03/2019



28482468/PT-BR — 03/2019

6.4

Instalagdo mecanica
Instalagéo da placa de seguranga MOVISAFE® CS..A — MOVIDRIVE system/technology

Instalagdo da placa de seguranga MOVISAFE® CS..A — MOVIDRIVE®
system/technology

Observar as indicacdes de seguranga no capitulo "Instalagdo elétrica" nas instrugdes
de operagao do conversor.

1. Desligar o conversor de aplicagao. Desligar a tensdo de 24 VCC e a tensao de en-
trada. Remover o conector em ponte X6.

2. Tomar as medidas adequadas para evitar a descarga eletrostatica antes de come-
¢ar o trabalho. As medidas adequadas para a compensagao de potencial incluem,
por exemplo, 0 uso de pulseiras antiestaticas ou o sapatos condutivos.

3. Remover a tampa de protecéo [1] no lado frontal do conversor de aplicacao.

2

A
\

(1]

1 {
AR

14299394571

4. Usar uma chave de fenda para remover a tampa plastica [1] do slot da placa.

15160620811
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Instalagao mecanica
Instalacdo da placa de seguranga MOVISAFE® CS..A — MOVIDRIVE system/technology

NOTA

Manipulacéo da placa.

fde

S6 tocar na placa de seguranga MOVISAFE® CS..A pelas bordas.

5. Pegar na placa de seguranga MOVISAFE® CS..A [1] e inseri-la com uma ligeira
pressao no slot.

15160623243

6. Parafusar a placa de seguranga com o torque de aperto especificado (0.6 —
0.8 Nm).

— —
ALULLLLLL LRV

1=

=)

15160625675
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Instalagdo mecanica
Instalagéo da placa de seguranga MOVISAFE® CS..A — MOVIDRIVE system/technology

7. Montar novamente a tampa de protecdo [1] no lado frontal do conversor de aplica-
cao.

14578455307
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7 Instalacao elétrica
Informacgao importante

7 Instalacao elétrica
71 Informagao importante
A AVISO

No MOVIDRIVE® modular/system/technology, o conector em ponte externo X6 esta
inserido ou a tens&o esta conectada, embora uma placa de seguranga MOVISAFE®
CS..A esteja instalada no MOVIDRIVE® modular/system/technology.

Morte ou ferimentos graves.

« Se uma placa de seguranga MOVISAFE® CS..A estiver instalada no
MOVIDRIVE® modular/system/technology, o conector em ponte X6 n&o deve ser
inserido.

* Nao deve haver tensao conectada.

7.2 Instrucoes de instalagao

Para garantir a seguranga elétrica e a operagdo sem falhas, deve-se seguir as nor-
mas basicas de instalagdo e as notas das instrugdes de operagdo do
MOVIDRIVE® modular, MOVIDRIVE® system e MOVIDRIVE® technology.

A AVISO

Somente as versdes de conexdo descritas nesta documentagdo podem ser usadas.
Morte ou ferimentos graves.

» Na&o sao permitidas versdes de conexao diferentes das especificadas nas outras
documentagoes.
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Instalacao elétrica
Programacao dos bornes

7.3 Programacao dos bornes
Descricao LED/ Funcao
Borne
LED F-RUN LED F-RUN Os LEDs indicam o respectivo estado da
LED F-ERR LED F-ERR placa de seguranga CS..A (consultar o ca-
pitulo "Diagndstico").
XS: Slot para armazenamento de cha- | XS Slot para armazenamento de chaves.
ves
X17 (D-Sub DA-15): X17:1-15 Atribuicao depende do encoder conectado
Conexao do 2.° encoder (somente em (consultar o manual "MOVIDRIVE® modu-
CSS31A, CSB31A) lar/system/technology — Placa de multiplo
Sem uso para funcionamento seguro! encoder CEST1A").
X60: Conexao de entradas digitais (bor- | X60:1 F-DI0O0 Entrada digital segura F-DI0O.
nes elasticos inseriveis) X60:2 F-DIO1 Entrada digital segura F-DIO1.
X60:3 GND Potencial de referéncia para entradas/sai-
das seguras.
X60:4 GND Potencial de referéncia para entradas/sai-
das seguras.
X60:5 F-DI02 Entrada digital segura F-DI02.
X60:6 F-DI03 Entrada digital segura F-DI03.
X60:7 GND Potencial de referéncia para entradas/sai-
das seguras.
X60:8 GND Potencial de referéncia para entradas/sai-
das seguras.
X60:9 F-SS0 Fonte de alimentagao do sensor de
24 VCC para entradas digitais seguras F-
DIOO0 e F-DIO2.
X60:10 F-SS$1 Fonte de alimentagao do sensor de

X60:11 F-DO00_M

X60:12 F-DO00_P

X60:13 F-DO01_M

X60:14 F-DO01_P

24 VCC para entradas digitais seguras F-
DIO1 e F-DIO3.

Saida digital segura F-DO00_M (n&o em
CSB21A).

Saida digital segura F-DO00_P (n&o em
CSB21A).

Saida digital segura F-DO01_M (ndo em
CSB21A)

Saida digital segura F-DO01_P (ndo em

CSB21A).

7.4 Desligamento seguro

Se uma placa de seguranga MOVISAFE® CS..A in MOVIDRIVE® modular/system/te-
chnology, o conector em ponte X6 no conversor deve ser removido. Nenhuma tensao
externa podera ser conectada a conexao X6 do conversor.

7
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7 Instalacao elétrica
Entradas digitais seguras (F-DI.)

7.5 Entradas digitais seguras (F-DI.)

As entradas digitais seguras (F-DI.) estdo conectadas ao borne X60. Nas segbes a
seguir sdo apresentadas e explicadas as possibilidades admissiveis de conexao.

No interior da placa de seguranga MOVISAFE® CS..A, o processamento do sinal das
entradas digitais seguras é de 2 canais. Assim, as entradas digitais seguras sao ade-
quadas para aplicacdes até SIL 3 conforme IEC 61508 e nivel de desempenho "e" de
acordo com EN ISO 13849-1. Os seguintes sensores devem ser conectados externa-
mente assim como sua instalagao de cabos devem cumprir as respectivas classes de
seguranga necessarias.

» Sensores que ativam ou bloqueiam a alimentagao do sensor F-SSx com pulsacao
ativa a uma entrada digital segura (F-DIx). O comportamento do tempo da pulsa-
¢ao nao deve ser influenciada pelo sensor.

+ Sensores eletrénicos ou unidades de avaliagdo que geram, de forma independen-
te, pulsos de teste (pulsos de ativagdo ou desativagédo) nos sinais de entrada cuja
duragao é <1 ms.

* Quaisquer fontes de sinal que gere um sinal de entrada CC no contexto da espe-
cificacao da F-DlIx.

Para tal, observar os seguintes esquemas de conexdes. Dependendo do tipo de sen-
sor, as possiveis versdes de conexao sio limitadas. Observar também os capitulos
"Requisitos para os sensores e atuadores externos" e as instrugdes gerais de instala-
gao.

A possivel oscilagdo de contato e falhas podem ser filtrados através de um filtro de
entrada parametrizavel. Os processos de oscilagcao e as falhas menores que o tempo
de filtragem ajustado s&o removidos do sinal.

As entradas que nado forem utilizadas ndo precisam ser conectadas. Uma entrada
aberta sempre € interpretada como sinal "0". O estado seguro das entradas digitais
seguras é a saida de "logica 0" nos valores de processo associados.

A placa de seguranga MOVISAFE® CS..A avalia as entradas digitais da seguinte for-
ma.

Tipo de conexao 1 canal (contato normalmente fechado):

Nivel de l6gica do borne de entrada |Valor de processo F-DI.
F-DI.

0 0

1 1

Tipo de conexao 2 canais equivalentes (contato normalmente fechado/contato
normalmente fechado):

Nivel de logica do borne de | Nivel de l6gica do borne de |Valor de proces-
entrada F-DI. entrada F-DI. + 1 so F-DlI.

0 0 0

0 1 0

1 0 0

1 1 1
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Tipo de conexao 2 canais antivalentes (contato normalmente fechado/contato
normalmente aberto):

Nivel de légica do borne de |Nivel de légica do borne de |Valor de proces-
entrada F-DI. entrada F-DI. + 1 so F-DI.

0 0 0

0 1 0

1 0 1

1 1 0

Na avaliagdo aos pares, 2 entradas digitais seguras F-DI. sdo combinadas para for-
mar um par de entrada que atua em um valor de processo comum.

A atribuicao é feita de acordo com a tabela: D.

Borne de entrada Par de entrada Valor do processo atribuido
F-DIO
F-DI0/1 F-DIO
F-DI1
F-DI2
F-DI2/3 F-DI2
F-DI3

7.51 Monitoramento de discrepancia

A placa de seguranga realiza um monitoramento do tempo de discrepancia para pa-
res de entrada no tipo de conexao de 2 canais equivalentes e 2 canais antivalentes. O
monitoramento do tempo de discrepancia verifica se ambos os sinais de entrada for-
necem niveis sem irregularidades que correspondem ao estado de comutagdo do
sensor. Um desvio é tolerado para o tempo de discrepancia parametrizado. Se o des-
vio do estado do sinal esperado exceder o tempo de discrepancia, ocorrera uma irre-
gularidade entrada. O tempo de discrepancia pode ser ajustado para cada par de en-
trada através de um parametro.

A placa de seguranga executa uma fungao de teste da chave para pares de entrada
no tipo de conexao de 2 canais equivalentes e 2 canais antivalentes a fim de verificar
a chave conectada quanto ao comportamento de comutagéo correto depois que uma
irregularidade de discrepancia tenha sido detectada. A fungao de teste da chave pode
ser ativada e desativada para cada par de entrada através de um parametro. A fun-
¢ao de teste da chave pressupde que os contatos comutaveis sejam colocados no es-
tado aberto/ativado apds a ocorréncia da irregularidade de discrepancia de modo que
ambos os sinais de entrada assumam o estado requerido para o teste da chave:

+ Tipo de conexao 2 canais equivalentes
— F-DI. = légica "0"
— F-DI. + 1 = logica "0"

» Tipo de conexao 2 canais antivalentes
— F-DI. = logica "0"
— F-DI. + 1 =logica "1"

Somente neste caso a irregularidade de discrepancia pode ser confirmada, caso con-
trario, ndo sera possivel a confirmagéo e a entrada permanecera parada na irregulari-
dade de discrepancia.
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7.5.2

7.5.3

754

Bloqueio

Uma fungéo de bloqueio esta disponivel para as entradas digitais seguras. Esta pode
ser ativada com a ferramenta de parametrizagdo "Assist CS.." por meio de um para-
metro. O bloqueio impede que uma fungdo de seguranga do acionamento ativada
através das entradas digitais seguras seja desativada através da troca dos sinais de
entrada do estado "0" para o estado "1" sem intervencao do usuario. O bloqueio defi-
ne o valor de processo da entrada digital segura para a légica "0" até que seja confir-
mada.

A confirmagdo pode ser feita da seguinte maneira:

» Através de uma entrada digital segura, parametrizada como "Confirmagédo da en-
trada digital segura bloqueavel".

+ Através de uma entrada digital segura, parametrizada como "Confirmagédo da en-
trada digital segura bloqueavel e irregularidade”.

+ Através do bit "Confirmacgéo F-DI" nos dados de saida do processo seguro.

Cada vez que a placa de seguranga ¢é ligada, as entradas com parametrizagéo ativa
permanecem na posigao ldgica "0" até que uma confirmagao seja efetuada.

Monitoramento de sinais

Pulsacgao e

O monitoramento de sinais detecta quando o sinal de entrada é muito longo em um
estado indefinido (estado instavel). A duragdo maxima para a qual um estado instavel
é permitido é calculada a partir do tempo de filtragem ajustado multiplicado pelo valor
do parametro Monitoramento de sinais (indice 8704, subindice 8). Através do parame-
tro Monitoramento de sinais a fungdo com o valor "0" também podera ser desativada.
Se o monitoramento de sinais estiver ativo e se a duragdo maxima for excedida, a
placa de segurancga respondera com uma irregularidade de entrada.

monitoragao de erro cruzado

Informacgdes sobre parametrizagdo e principio de operagdo podem ser encontradas
no capitulo "Colocagédo em operagao".

Se a monitoragéo de erro cruzado for usada para uma entrada digital segura F-DI, a
atribuicdo a seguir deve ser mantida entre a alimentacdo do sensor F-SS e a entrada
digital segura F-DI:

» F-DI00, F-DIO2 através do respectivo sensor para F-SSO0.
« F-DIO1, F-DIO3 através do respectivo sensor para F-SS1.

A monitoragéo de erro cruzado pode ser selecionada individualmente para cada en-
trada.

Se a monitoragcéo de erro cruzado nao for utilizada (por ex. em sensores com saida
OSSD), os sensores poderéo ser alimentados a partir de SSO/F-SS1 ou de outra ten-
sao de +24 V que tenha a mesma referéncia de aterramento.

A AVISO

Perigo devido ao ajuste incorreto dos parametros F-DI. Tipo de conexdo ao conec-
tar sensores de 2 canais. No ajuste "1 canal", ndo ha monitoramento de redundan-
cia nem de discrepancia.

Morte ou ferimentos graves.

* Ao conectar sensores de 2 canais, os parametros F-DI. Tipo de conexdo em
"2 canais (antivalente/equivalente)" deverao ser ajustados.
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Para aplicacbes seguras, sO € autorizada a utilizagdo das seguintes versdes de cone-
xao! Observar também a atribuicao das versGes de conexdo das entradas digitais se-
guras as estruturas de categorias de acordo com a norma EN ISO 13849-1.
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7.5.5 Sensores de contato (1 canal)

A conexao de um sensor de 1 canal é realizada através da alimentagao do sensor F-
SSO0 ou F-SS1. Devido ao ciclo do sensor disponivel, os circuitos cruzados na instala-
¢ao podem ser detectados. Observar a atribuicao detalhada do F-DI. para alimenta-
¢ao do sensor F-SS0 ou F-SS1 no capitulo "Programacgao dos bornes".

Ajustes na ferramenta de parametrizagdo "Assist CS..":

Selecionar o tipo de conexao de 1 canal.

Dependendo dos requisitos relacionados com a tecnologia de seguranga, ativar
ou desativar a "Monitoragdo de erro cruzado" e a pulsagdo da alimentagéo do
sensor.

A figura abaixo mostra a placa de seguranga MOVISAFE® CS..A com sensores de
contato de 1 canal.

MOVISAFE® CS ..A

X60

9 F-SS0

10 F-SS1 »
3,4,7,8 GND
X60

1 F-DI00

2 F-DI01

5 F-DI02

6 F-DI03

9007207666482571

Operagao com monitoragao de circuito cruzado ativada

As seguintes irregularidades sao detectadas:

Circuitos cruzados entre cada cabo de entrada digital F-DI. e uma tensao de ali-
mentacao de 24 V.

Circuito cruzado entre um cabo de entrada digital F-DIx e outro cabo de entrada
digital F-Dly que esta atribuido a outra fonte de sensor se ao menos o contato co-
mutavel correspondente da outra entrada digital F-Dly estiver fechado.

Circuito cruzado entre um cabo de entrada digital F-DI. e um cabo de alimentacéo
do sensor nao atribuido a entrada F-DI.

Circuito cruzado entre um cabo de alimentagao do sensor F-SS. e uma tensao de
alimentacado de 24 V se a entrada digital F-DI. Tiver sido atribuida a alimentacéo
do sensor e o contato comutavel correspondente ao F-DI. tiver sido fechado.

Circuito cruzado entre os cabos de alimentagao do sensor F-SS. se o contato co-
mutavel associado a entrada digital F-DI. estiver fechado.

A AVISO

A placa de seguranga MOVISAFE® CS..A ndo consegue detectar um curto-circuito
entre a alimentacao do sensor F-SS. e uma entrada F-DI segura associada.

Morte ou ferimentos graves.

Garantir que um curto-circuito entre a alimentagéo do sensor F-SS. e uma entra-
da F-DI segura associada seja excluida.
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A AVISO

Se a monitoragdo de circuito cruzado estiver desativada, a placa de seguranca
MOVISAFE® CS..A ndo podera detectar os circuitos cruzados no cabeamento. Sem
medidas adicionais, essa configuracao nao é permitida para aplicativos seguros.

Morte ou ferimentos graves.

* Um sensor de 1 canal com monitoragao de circuito cruzado pode obter uma es-
trutura 2 da categoria de acordo com a norma EN ISO 13849-1.

Sensores de contato (2 canal)

A conexao de um sensor de contato de 2 canais é realizada através da alimentacao
do sensor F-SS0 e F-SS1. Observar a atribuigdo detalhada das entradas digitais se-
guras (F-Dl.) para alimentagdo do sensor F-SS0 ou F-SS1 no capitulo "Programagéao
dos bornes".

Ajustes na ferramenta de parametrizagdo "Assist CS..":
» Selecionar o tipo de conexao de 2 canal.

+ Ativar ou desativar a "monitoragao de circuito cruzado e a pulsagao das alimenta-
¢bes do sensor", dependendo dos requisitos relacionados com a tecnologia de se-
guranca.

A figura abaixo mostra a placa de seguranga MOVISAFE® CS..A com sensores de
contato de 2 canal nas versdes de comutagao antivalentes e equivalentes.

MOVISAFE® CS..A

X60
9 | F-SSO
10 | F-SS1 ’
3,4,7,8 GND S
X60
1| F-DIOO
2 | F-DIO1
5 | F-DIO2
6 | F-DIO3
: (1] [2]

9007207666486027

[1] Sensor de contato de 2 canais na verséo de comutagéo "Antivalente"
[2] Sensor de contato de 2 canais na versao de comutagéo "Equivalente”

Operagcao com monitoracao de circuito cruzado ativada
As seguintes irregularidades sao detectadas:

» Circuitos cruzados entre cada cabo de entrada digital F-DI. e uma tenséo de ali-
mentacao de 24 V.

» Circuito cruzado entre um cabo de entrada digital F-DIx e outro cabo de entrada
digital F-Dly que esta atribuido a outra fonte de sensor, se ao menos o contato co-
mutavel correspondente da outra entrada digital F-Dly estiver fechado.

» Circuito cruzado entre um cabo de entrada digital F-DI. e um cabo de alimentagéo
do sensor nao atribuido a entrada F-DI.
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» Circuito cruzado entre um cabo de alimentagéo do sensor F-SS. e uma tensao de
alimentacado de 24 V se a entrada digital F-DI. Tiver sido atribuida a alimentacéo
do sensor e o contato comutavel correspondente ao F-DlI tiver sido fechado.

» Circuito cruzado entre os cabos de alimentagcdo do sensor F-SS. se o contato co-
mutavel associado a entrada digital F-DI estiver fechado.

Operagao sem monitoragao de circuito cruzado

Ao usar um sensor de comutacdo antivalente de 2 canais, a placa de seguranca
MOVISAFE® CS..A pode detectar um circuito cruzado entre as duas entradas digitais
de um par de entrada.

A AVISO

A placa de seguranga MOVISAFE® CS..A ndo consegue detectar um curto-circuito
entre a alimentagao do sensor F-SS. e uma entrada digital F-DI. segura associada
(jumper do sensor).

Morte ou ferimentos graves.

» Garantir que um curto-circuito entre a alimentagéo do sensor F-SS. e uma entra-
da digital F-DI. segura associada seja excluida.

A AVISO

Se a monitoracao de circuito cruzado estiver desativada e um sensor de comutagao
equivalente de 2 canais for utilizado, a placa de seguranga MOVISAFE® CS..A nio
podera detectar os circuitos cruzados no cabeamento.

Morte ou ferimentos graves.

» Garantir que os circuitos cruzados nas entradas digitais seguras F-DI. sejam ex-
cluidos.

NOTA

1 Observar que na versao de comutagdo antivalente, o contato normalmente fechado
é conectado a alimentagéo do sensor F-SS0.
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Sensores ativos (2 canal)

Ao conectar um sensor de 2 canais com fonte de alimentacao adicional, a fonte de ali-
mentagao é realizada através de uma fonte de alimentagdo externa de 24 VCC. As
fontes de alimentagado das saidas do sensor sdo conectadas a fonte de alimentacao
do sensor F-SS0 e F-SS1. As saidas seguras do sensor sdo conectadas em 2 canais
as entradas digitais seguras correspondentes (F-DI.) no borne X60. Observar a atri-
buicdo detalhada das entradas digitais seguras (F-Dl.) para alimentagéo do sensor F-
SSO0 ou F-SS1 no capitulo "Programagéo dos bornes".

Ajustes na ferramenta de parametrizagdo "Assist CS..":

» Selecionar o tipo de conexao de 2 canal (equivalente/antivalente).

» Ativar ou desativar a pulsagédo da alimentagdo do sensor, dependendo dos requi-
sitos relacionados com a tecnologia de seguranca.

» Parametrizar o tempo de discrepancia permitido entre os dois sinais de entrada do
sensor utilizado.

A figura abaixo mostra a placa de seguranga MOVISAFE® CS..A com sensor ativo
(2 canais).

(1]
(2]
3]
(4]
3]
(6]

MOVISAFE® CS..A

X60
9 F-SS0
10 F-SS1
3,4,7,8 GND
X60
1 F-DIOO
2 F-DI01
5 F-DI02
6 F-DI03
] (1]
---------------------------- +24V
[6]
oV
DC24V Pulse1 [2]
Pulse2 [3]
Out1 [4]
oV Out2 [5]
9007207666490251

Sensor ativo de 2 canais

Alimentagdo da saida 1 (Out1)
Alimentacdo da saida 2 (Out2)

Saida digital segura 1

Saida digital segura 2

Fonte de alimentacdo externa de 24 VCC

Operagcao com monitoragao de circuito cruzado ativada

As seguintes irregularidades sao detectadas:

+ Circuitos cruzados entre cada cabo de entrada digital F-DI. e uma tensao de ali-
mentacao de 24 V.

+ Circuito cruzado entre um cabo de entrada digital F-DIx e outro cabo de entrada
digital F-Dly que esta atribuido a outra fonte de sensor, se ao menos o contato co-
mutével correspondente da outra entrada digital F-Dly estiver fechado.
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» Circuito cruzado entre um cabo de entrada digital F-DI. e um cabo de alimentagao
do sensor ndo atribuido & entrada F-DI.

» Circuito cruzado entre um cabo de alimentagédo do sensor F-SS. e uma tensao de
alimentacdo de 24 V se a entrada digital F-DI. Tiver sido atribuida a alimentacao
do sensor e o contato comutavel correspondente ao F-DI. tiver sido fechado.

+ Circuito cruzado entre os cabos de alimentacado do sensor F-SS. se o contato co-
mutavel associado a entrada digital F-DI. estiver fechado.

A AVISO

A placa de seguranga MOVISAFE® CS..A ndo consegue detectar um curto-circuito
entre a alimentagéo do sensor F-SS. e uma entrada digital F-DI. segura associada
(jumper do sensor).

Morte ou ferimentos graves.

» Garantir que um curto-circuito entre a alimentagéo do sensor F-SS. e uma entra-
da digital F-DI. segura associada seja excluida.

A AVISO

Se a monitoragdo de circuito cruzado estiver desativada, a placa de seguranca
MOVISAFE® CS..A ndo podera detectar os circuitos cruzados no cabeamento.

Morte ou ferimentos graves.

» Garantir que os circuitos cruzados nas entradas digitais seguras F-DI. sejam ex-
cluidos ou podem ser detectados pelo sensor.
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Sensores com saidas para semicondutores (OSSD, 2 canais)

jde

Variante 1

Ao conectar um sensor compativel com OSSD, garantir que a pulsagédo da fonte de
alimentagao esteja ativa.

NOTA

Ao utilizar sensores compativeis com OSSD, desativar a monitoracao de circuito cru-
zado nas entradas seguras correspondentes.

Os sensores compativeis com OSSD testa e diagnostica as saidas OSSD de forma
independente. As irregularidades detectadas no cabeamento dependem da fungéo
de diagndstico do sensor utilizado.

Ambas as variantes de conexao a seguir (a titulo de exemplo) estédo disponiveis para
sensores compativeis com OSSD:

Se, além de sensores com saidas compativeis com OSSD, forem utilizados sensores
de contato e a monitoragao de circuito cruzado tiver que ser usada para sensores de
contato, o sensor compativel com OSSD podera ser alimentado através de uma fonte
de alimentagao externa.

MOVISAFE® CS..A

X60
9 F-SS0
10 F-SS1
3,4,7,8 GND % 7L
X60
1 F-DI00
11 F-DI01
2 F-D102
12 F-DI03 (1]
________________________________ +24V
(2] oV
DC24V OSSD1
0OSSD2
oV —
18014406921239819

[1] Sensor compativel com OSSD (por ex., scanners ou grades de luz)
[2] Fonte de alimentagdo externa de 24 VCC
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Variante 2 Se apenas sensores compativeis com OSSD forem usados, a fonte de alimentacao
também pode ser realizada através dos bornes F-SS0 e F-SS1. Neste caso, desativar
a pulsagdo da alimentagdo do sensor na ferramenta de parametrizacdo "Assist
CS.." (F-SS0 e F-SS1).

MOVISAFE® CS..A

X60
9 F-SS0
10 F-SS1
3,4,7,8 GND
X60
0 F-DI00
2 F-DI01
5 F-D102
6 F-DI03

0OSSD1
0OSSD2

9007207666494347

[1] Sensor compativel com OSSD (por ex., scanners ou grades de luz)

NOTA

O nivel de desempenho alcangavel é largamente determinado pelos sensores com-
pativeis com OSSD utilizados.

jde

Utilizar a fonte de alimentagdo externa para sensores cujo consumo de energia &
muito alto para as fontes de alimentagédo do sensor F-SS.

7.6 Saidas digitais seguras (F-DO.)

7.6.1 Informacao geral

O processamento do sinal das saidas digitais seguras na placa de seguranca
MOVISAFE® CS..A é de 2 canais. As saidas digitais seguras podem alcangar SIL 3
de acordo com a norma IEC 61508 e Nivel de desempenho e de acordo com a norma
EN ISO 13849-1. Os atuadores externos a serem conectados assim como sua insta-
lagdo de cabos devem cumprir as respectivas classes de seguranga necessarias.

Os atuadores podem ser conectados as saidas digitais seguras F-DO00 e F-DOO01
(ndo em MOVISAFE® CSB21A) com comutagdo PM de 2 polos ou comutagdo P de
1 polo.

Durante a colocagdo em operagdo, ajustar a configuragdo correspondente usando a
ferramenta de parametrizagao "Assist CS..".

As saidas digitais com comutagao M de 1 polo nao séo permitidas.
Para todas as saidas digitais seguras, ndo é necessario usar cabos blindados.
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Observar a dependéncia do nivel de desempenho (PL) alcangado e SIL na verséo de
conexdo selecionada das saidas digitais seguras. Para cada uma de ambas as sai-
das F-DOO00 e F-DOO01, é possivel uma frequéncia de chaveamento maxima de 10 Hz
em um ciclo de processamento menor que 1 minuto. Em regime continuo, é possivel
uma frequéncia de chaveamento maxima de 0.5 Hz. Se o diagnéstico detectar uma ir-
regularidade, ocorre a resposta a irregularidade "lrregularidade da saida" que blo-
queia todas as saidas. Daqui resulta que a respectiva saida digital & colocado no es-
tado seguro "aberto".

De forma opcional, um diagndstico pode ser ativado para as saidas de comutagéo de
24 V F-DO00 e F-DO01. O diagnostico detecta de maneira segura uma ruptura do fio
no circuito de saida interrompido.

Se a ruptura do fio for detectada, ocorre a resposta a irregularidade "Irregularidade da
saida" que bloqueia todas as saidas.

7.6.2 Cargas capacitivas

fde

+ Sem medidas adicionais, uma carga capacitiva de no maximo 10 nF podera ser
operada na saida. Cargas capacitivas geralmente ocorrem em componentes ele-
trénicos como capacitores de buffer.

Se a carga capacitiva tiver um diodo em série com sua entrada, a capacitancia de
carga nao deve exceder 12 uF. Este diodo esta frequentemente disponivel como
diodo de protegdo contra polaridade incorreta em montagens eletronicas.

» Se a carga capacitiva ndao é conhecida ou for maior que 10 nF, a corrente de parti-
da deve ser limitada aos valores permitidos da saida de acordo com a norma
DIN EN 61131-2.

NOTA

Em cargas capacitivas, a frequéncia de chaveamento maxima das saidas digitais de-
ve ser limitada ao valor especificado no capitulo "Dados técnicos” > "Saidas digitais
seguras" devido a carga térmica dos componentes de saida.

7.6.3 Cargas indutivas

Cargas indutivas séo, por exemplo, relés, contatores e valvulas.
» Cargas indutivas sempre devem ser conectadas com comutacdo PM.

* A energia armazenada na indutancia de carga, que depende do valor de indutan-
cia e da corrente, ndo pode exceder os valores especificados no capitulo "Dados
técnicos".

ATENCAO

A operagéao de cargas indutivas sem rodas livres pode danificar a placa de seguran-
ca MOVISAFE® CS..A.

Danos na placa de seguranga MOVISAFE® CS..A

» As cargas indutivas devem sempre possuir um diodo de roda livre. As saidas di-
gitais seguras da placa de seguranga MOVISAFE® CS..A néo possuem rodas li-
vres.

» Nao sdo permitidos varistores e outros elementos de prote¢do contra sobreten-
s&o.
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Saidas digitais seguras (F-DO.)

7.6.4 Cargas 6hmicas
Cargas 6hmicas sao por ex. lampadas.

+ Parafins de exibigao, as lampadas podem ser conectadas. Observar que, no caso
das ldmpadas incandescentes e haldégenas, ocorre um aumento da corrente fria
quando forem ligadas. A corrente fria ndo pode exceder a corrente de saida per-
mitida de acordo com a norma DIN EN 61131-2.

7.6.5 Informacgoes sobre diagnésticos de cabos e pulsos de teste

Para monitoracdo do cabeamento, o circuito de saida gera pulsos de teste e, desta
forma, detecta irregularidades no cabeamento externo. Ao mesmo tempo a tenséo de
saida é brevemente interrompida (pulso de teste). A duragdo maxima da interrupgao
pode ser ajustada através do parametro F-DO Duragdo maxima do teste. A duragao
requerida dos pulsos de teste é determinada pelas capaciténcias na carga conectada,
que influenciam os diagnésticos de cabos.

Para um desligamento seguro do MOVISAFE® CS..A com no maximo 10
MOVIDRIVE® modular, MOVIDRIVE® system e MOVIDRIVE® technology, deve ser
utilizada uma duragéo do pulso de teste de 1 ms.

Com a duragdo maxima do pulso de teste (5000 ms), as capacitancias ndo devem ex-
ceder 1 yF no total.

O diagnéstico de cabos esta sempre ativo para as saidas de comutacédo de 24 V F-
DOO0O0 e F-DO01, independentemente da parametrizacgao.

A AVISO

Se o diagndstico de cabos for desativado, a placa de seguranga MOVISAFE® CS..A
nao podera detectar curto-circuito gerado entre uma saida de comutagdo P (F-
DO._P) e a tensdo de alimentagédo de +24 V ou entre uma saida de comutagcdo M
(F-DO._M) e o potencial de referéncia.

Morte ou ferimentos graves.
Garantir que nao haja curto-circuito através da fiagdo adequada:
* entre uma saida de comutacao P (F-DO._P) e a tensdo de alimentagéo +24 V.

* ou entre uma saida de comutagao M (F-DO._M) e o potencial de referéncia.

As saidas F-DO00 e F-DO01 possuem uma monitoragédo de ruptura de fio opcional. A
monitoragdo de ruptura de fio verifica se o atuador conectado aceita uma corrente
minima. Se a corrente do atuador estiver abaixo do valor minimo, a placa de seguran-
¢a MOVISAFE® CS..A detecta esse fato como uma ruptura do cabo.

Ativar somente a monitoragao de ruptura de fio se tiver certeza de que o consumo de
corrente do atuador esta sempre acima da corrente minima (consultar o capitulo "Da-
dos técnicos" > "Saidas digitais seguras").

64 Manual — Placa de seguranga MOVISAFE® CS..A (versio 2)

28482468/PT-BR — 03/2019



28482468/PT-BR — 03/2019

Instalacao elétrica 7
Saidas digitais seguras (F-DO.)

7.6.6 Saida F-DO_STO

A placa de seguranga possui uma saida segura para comutar a fungdo STO interna
da unidade do conversor. Esta saida esta eletricamente conectada aos bornes STO
na unidade. Portanto, nada deve ser conectado aos bornes externos.

Em um ciclo de processamento inferior a 1 minuto, é possivel uma frequéncia de cha-
veamento maxima de 10 Hz. Em regime continuo (> 1 minuto), é possivel uma fre-
quéncia de chaveamento maxima de 0.5 Hz.

A saida segura F-DO_STO é sempre operada no tipo de conexao "2 polos, comuta-
cado P" e é reservada exclusivamente para a funcdo STO do conversor. Se os diag-
nosticos implementados para a saida segura F-DO_STO detectarem uma irregulari-
dade, ocorre uma resposta a irregularidade "Irregularidade de saida", que bloqueia to-
das as saidas.

Para a saida F-DO_STO, também podera ser ativado um diagndstico avangado. Se o
diagnéstico detectar uma irregularidade, ocorre a resposta a irregularidade "Irregulari-
dade da saida" que bloqueia todas as saidas.

O diagnéstico avangado possui as seguintes opgdes de configuragéo:
» Ajuste "Teste durante a desativacao"

Com este ajuste, a funcionalidade do diagnéstico na comutacdo STO do conver-
sor é verificada imediatamente apoés a desativagao da fungdo STO.

» Ajuste "Teste durante desativagao e monitoramento de tempo"

O ajuste ¢é idéntico ao opcional "Teste durante desativagdo". A placa de seguran-
¢a também emite um aviso se o diagndstico ndo for executado no prazo de 8 ho-
ras. O monitoramento de tempo s6 funcionara corretamente se a placa desativar a
fungdo STO antes do intervalo de diagnéstico de 8 horas. O teste néo é realizado
quando a placa estiver ligada.
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7.6.7

Atuador (2 canais, comutagiao PM)

j=de

MOVISAFE® CS..A

12 F-DO00_P §

11 F-DO00_M Ej ]
14 F-DO01_P :

13 F-DO01_M 5 L[i][ﬂ

9007207666523275
[1] Atuador

Conectar o atuador entre F-DO._P e F-DO._M. O desligamento do atuador ainda é
possivel no caso de uma irregularidade de circuito cruzado em um dos cabos de co-
nex&o, pois o opcional de seguranga MOVISAFE® CS..A desliga os bornes de saida P
e M.

A entrada do atuador deve ser livre de potencial e ndo pode estar conectada a um po-
tencial de referéncia. No opcional de seguranga MOVISAFE® CS..A existe um ele-
mento de comutagao entre F-DO._M e o potencial de referéncia. Em um atuador com
potencial, este elemento de comutagéo teria sido jumpeado. Nao haveria mais redun-
dancia de saida P e M.

A versao de conexao com comutagcao PM é adequada para aplicagdes até SIL 3 con-
forme IEC 61508 e nivel de desempenho "e" de acordo com EN ISO 13849-1.

Identificacdo da irregularidade por diagnoéstico de cabos

A placa de seguranga MOVISAFE® CS..A detecta as seguintes irregularidades no ca-
beamento externo quando a saida tiver sido ligada e desligada:

» Curto-circuito entre a saida P e uma tensédo de alimentagdo que esteja na faixa
15— 30 V e tenha a mesma referéncia de aterramento que o MOVISAFE® CS..A.

» Curto-circuito entre a saida M e o potencial de referéncia ou uma tensdo <6 V.

A placa de seguranga MOVISAFE® CS..A também detecta as seguintes irregularida-
des quando a saida tiver sido ligada:

» Curto-circuito entre diferentes saidas P
* Curto-circuito entre diferentes saidas M
» Curto-circuito entre a saidaP e M

» Curto-circuito entre a saida P e o GND

+ Sobrecarga em cada saida

* Ruptura de cabo (em F-DO, se ativada)

NOTA

Em caso de curto-circuito, pode ocorrer uma corrente de curto-circuito elevada por
um curto periodo de tempo. Dependendo da tensdo de alimentagdo de 24 VCC, isso
pode levar a uma queda de tensdo que afeta a operagdo do MOVIDRIVE® modular
ou MOVIDRIVE® system e/ou componentes individuais.

Se a fonte de alimentagédo nao estiver estavel o suficiente, isso pode resultar no re-
set e reinicializagdo da placa de seguranga MOVISAFE® CS..A

» Garantir que a fonte de alimentagdo nao caia em curto-circuitos de saida.
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Atuador (2 canais, comutagdo PP)

Na operagao com comutagéo P de 2 canais, os atuadores s&o conectados da seguin-
te maneira.

MOVISAFE® CS..A

X60
12 F-DO00_P
11 F-DO00_M .
14 FDOO1 P | ——
13 F-DO01_M - | | 1]
07 GND — ‘
08 GND :

9007207666505227
[1] Atuador

Conectar o atuador de 2 canais entre F-DO00_P e GND, bem como F-DO01_P e
GND. A entrada do atuador ndo deve estar livre de potencial. A versao de conexao
com comutacdo P de 2 canais é adequada para aplicagbes até SIL 3 conforme
IEC 61508 e nivel de desempenho "e" de acordo com EN ISO 13849-1.

Este tipo de conexdo ndo pode ser ajustada diretamente através de um parametro,
mas é obtido pela seguinte parametrizagdo e controle de ambas as saidas envolvi-
das:

* Ambas as saidas sdo parametrizadas como comutagado P de um canal.

*+ Ambas as saidas sdo comutadas simultaneamente. Isto pode ser alcangado atra-
vés de uma fungéo de seguranga do acionamento atribuida as duas saidas (STO,
SBC) ou através dos dados de saida de processo seguro F-PA (F-DO00 e F-
DO01).

A placa de seguranga MOVISAFE® CS..A detecta as seguintes irregularidades no ca-
beamento externo quando a saida tiver sido ligada e desligada:

» Curto-circuito entre a saida P e uma tensdo de alimentagdo que esteja na faixa
15— 30 V e tenha a mesma referéncia de aterramento que o restante do médulo.

A placa de seguranga MOVISAFE® CS..A detecta as seguintes irregularidades quan-
do a saida tiver sido ligada:

» Curto-circuito entre diferentes saidas P

» Curto-circuito entre a saida P e o potencial de referéncia
+ Sobrecarga em cada saida

* Ruptura do fio (se habilitado)

A AVISO

Em caso de curto-circuito entre a saida P e uma tens&o de alimentacéo de 24 V, a
placa de seguranga MOVISAFE® CS..A ndo pode mais desligar o atuador e, portan-
to, ndo pode ser colocada em estado seguro.

Morte ou ferimentos graves.

» Garantir que nao haja curto-circuito entre a saida P e uma tensédo de alimenta-
¢ao de 24 V seja eliminado através da fiacdo adequada.
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7.6.9

Atuador (1 canal, comutagio P)

jde

MOVISAFE® CS..A

X60
12 F-DO00_P

11 F-DO00_M

14 F-DO01_P |——

13 | FDOOIM | i | Jm [ |m
07 GND ] ‘
08 GND ’

9007207666505227
[1] Atuador

Conectar o atuador entre o F-DO._P e o potencial de referéncia GND.
A entrada do atuador nao deve estar livre de potencial.

A versao de conexao com comutagao P é adequada para aplicagbes até SIL 2 confor-
me IEC 61508 e nivel de desempenho "d" de acordo com EN ISO 13849-1.

A placa de seguranga MOVISAFE® CS..A detecta as seguintes irregularidades no ca-
beamento externo quando a saida tiver sido ligada e desligada:

» Curto-circuito entre a saida P e uma tenséo de alimentagdo que esteja na faixa
15 - 30 V e tenha a mesma referéncia de aterramento que o médulo.

A placa de seguranga MOVISAFE® CS..A também detecta as seguintes irregularida-
des quando a saida tiver sido ligada:

» Curto-circuito entre diferentes saidas P

» Curto-circuito entre a saida P e o potencial de referéncia 0 V
» Sobrecarga em cada saida

* Ruptura do fio F-DO, se ativado)

A AVISO

No caso de uma irregularidade de curto-circuito entre a saida P e uma tensdo de
alimentacgéo de 24 V, a placa de seguranga MOVISAFE® CS..A ndo pode mais des-
ligar o atuador e, portanto, ndo pode ser colocada em estado seguro.

O diagnostico de cabos pode detectar a irregularidade. No entanto, como ndo ha
ponto de desligamento redundante nesta versao de conexao, a placa de seguranga
MOVISAFE® CS..A nio pode ser colocada em estado seguro.

Morte ou ferimentos graves.

» Garantir que nao haja curto-circuito entre a saida P e uma tensédo de alimenta-
¢ao de 24 V seja eliminado através da fiagao adequada.

» Garantir que haja um ponto de desligamento redundante adicional para o atua-
dor (por ex., utilizando uma segunda saida de comutagéo P).

NOTA

Se possivel, a SEW-EURODRIVE recomenda a conexao de comutagdo PM ou a uti-
lizagdo de 2 saidas paralelas de comutacéo P.

Respeitar também as instru¢cdes no capitulo "Dados técnicos" referentes as saidas
seguras.
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7.7
7.71

7.7.2

fde

Instalacao elétrica
Encoder integrado EI7C FS

NOTA

Em caso de curto-circuito, pode ocorrer uma corrente de curto-circuito elevada por
um curto periodo de tempo. Dependendo da tensao de alimentagéo de 24 V, isso po-
de levar a uma queda de tens&o que afeta a operagdo do MOVIDRIVE® modular ou
MOVIDRIVE® system e/ou componentes individuais.

Se a fonte de alimentagéo nao estiver estavel o suficiente, isso pode resultar no re-
set e reinicializagéo da placa de seguranga MOVISAFE® CS..A.

» Garantir que a fonte de alimentagdo 24 VCC nao caia em curto-circuitos de saida.

Encoder integrado EI7C FS

Caracteristicas

Instalagao

jde

O encoder integrado EI7C FS é um encoder incremental seguro com 24 periodos de
sinal por volta.

O MOVISAFE® CS..A pode detectar uma rotagdo minima de 60 min' em conjunto
com o encoder integrado EI7C FS.

O MOVISAFE® CS..A avalia o sinal do encoder integrado EI7C FS.

O MOVISAFE® CS..A e o encoder integrado EI7C FS monitoram o sinal do encoder.
A placa de seguranga MOVISAFE® CS..A detecta interrupgdes e circuitos cruzados
no interior do cabo do encoder. Se ocorrer uma irregularidade, o MOVISAFE® CS..A
ativa a fungdo de seguranga do acionamento STO no MOVIDRIVE® modular ou
MOVIDRIVE® system e o torque é desligado com seguranga.

Em conjunto com o MOVISAFE® CS..A, é possivel utilizar somente o encoder integra-
do EI7C FS.

Conectar o encoder integrado EI7C FS através de um cabo blindado as entradas do
encoder adequadas de um MOVIDRIVE® modular ou MOVIDRIVE® system.

A AVISO

A instalagcao incorreta pode desativar a fungdo e monitoragdes do encoder.
Morte ou ferimentos graves.

« Somente é possivel conectar o encoder a placa de seguranga MOVISAFE®
CS..A.

+ Somente € possivel conectar os sinais do encoder aos bornes designados de
um sistema modular MOVIDRIVE® modular ou MOVIDRIVE® system. A conex&o
de outras unidades ou montagens n&o é permitida.

NOTA

« Ao conectar o encoder integrado EI7C FS ao MOVIDRIVE® modular ou
MOVIDRIVE® system, nenhum sinal TF devera ser carregado no cabo do enco-
der.

« A placa de seguranga MOVISAFE® CS..A pode detectar uma rotagdo minima de
60 min"' em conjunto com o encoder integrado EI7C FS.
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8 Colocacao em operagao
8.1 Informagao importante
A AVISO

Durante a parametrizagdo da placa de seguranga, pode ocorrer um movimento
inesperado e acidental do acionamento.

Morte ou ferimentos graves.

» Garantir que o sistema esteja parado antes de realizar a parametrizagao.

8.2 Informacgao geral sobre a colocagao em operagao
NOTA
i « O processo da colocagado em operacdo das fungdes padrao do

MOVIDRIVE® modular/system/technology esta descrito nas respectivas instru-
¢bes de operagdo "MOVIDRIVE® modular', "MOVIDRIVE® system" ou
"MOVIDRIVE?® technology".

» Antes da colocagdo em operagéo da placa de seguranga MOVISAFE® CS..A, ob-
servar as dependéncias do firmware no capitulo "Compatibilidade".

+ Se um freio estiver conectado ao MOVIDRIVE® modular/system/technology, o
modulo funcional FCB 01 Bloqueio dos estagios de saida deve ser selecionado
na arvore de parametros MOVISUITE® o modulo funcional em [Fungdes] > [Fun-
¢bes de acionamento]. No FCB 01 Bloqueio estagio saida, o parametro Fechar
freio em STO deve ser ajustado para "Ligado".

* Os capitulos seguintes descrevem o procedimento da colocagdo em operagéo
adicional da placa de seguranga MOVISAFE® CS..A e as fungdes de seguranga
do acionamento.

« Observar os requisitos para a instalagdo e operagdo do MOVISUITE®.

+ A placa de seguranga MOVISAFE® CS..A é suportado pelo MOVISUITE® a partir
da verséo 1.2.

* Se varias unidades do mesmo tipo com parametrizagao idéntica forem colocadas
em operagao, as unidades podem ser parametrizadas através da fungao "Impor-
tar/Exportar". Observar que cada unidades deve ser removida.

* Quando a fungdo de seguranga do acionamento SBC tiver sido ativada, o freio
sera controlado exclusivamente pelo F-DO selecionado. A saida digital segura F-
DO. adota também a fungéo do sistema de controle do freio DB00. A conexdo
DBO00 a unidade basica nao deve ser usada. Como um atuador seguro para con-
trolar o freio, pode ser utilizado o modulo de freio seguro BST.

8.3 Versoes da colocagao em operagao

No estado de fornecimento da placa de seguranga, nenhuma fungéo de seguranga do
acionamento esta ativada. Uma irregularidade do sistema € emitida. Apds a confirma-
¢ao da irregularidade do sistema, a placa de seguranca esta operativa. A placa de se-
guranca desliga o STO permanentemente.
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Colocacao em operagao
Ajuste da maxima duragéo do teste em carga com capacitancia desconhecida

8.3.1 Variante 1: Operagao autonoma (sem conexdo a comunicagio segura)

A placa de seguranga MOVISAFE® CS..A pode ser configurada e operada sem comu-
nicagao segura (operagao autbnoma).

Considerar as seguintes condigbes para este modo de operacgao:

« A parametrizagdo da placa de seguranga MOVISAFE® CS..A ¢ realizada através
da ferramenta de parametrizagdo "Assist CS..".

* A aceitagao do sistema relacionada com a tecnologia de seguranga é suportada
por um relatério de aceitagdo gerado na ferramenta de parametrizagdo "Assist
cs..".

Executar os seguintes passos para a colocagdo em operagao:

1. Parametrizacéo das fungdes de seguranga do acionamento na ferramenta de pa-
rametrizagao "Assist CS..".

2. Colocagao em operagao de fungdes padrao.

Para obter mais informagdes, consultar o capitulo "Colocagao em operagao" nas
instrugbes de operagdo "MOVIDRIVE® modular’, "MOVIDRIVE® system" e
"MOVIDRIVE® technology".

3. A aceitacdo é suportada pela ferramenta de parametrizagdo "Assist CS..".

8.3.2 Variante 2: Com conexao ao PROFIsafe

A placa de seguranga MOVISAFE® CS..A pode ser parametrizada e operada com
uma conexao ao PROFIsafe (conexao fieldbus).

Considerar as seguintes condigdes para este modo de operacgao:

« A parametrizagdo da placa de seguranga MOVISAFE® CS..A é realizada através
da ferramenta de parametrizagdo "Assist CS..".

* Avalidagao do sistema é suportada por um relatério de aceitagdo gerado na ferra-
menta de parametrizagédo "Assist CS..".

Executar os seguintes passos para a colocagdo em operagao:

1. Parametrizacéo das fungdes de seguranga do acionamento na ferramenta de pa-
rametrizagao "Assist CS..".

Colocagéo em operacgéo do fieldbus e F-PLC de nivel superior.
Colocagao em operagéo de fungdes padrao.

Para obter mais informagdes, consultar o capitulo "Colocagao em operagao" nas
instrugdes de operagéo "MOVIDRIVE® modular" e "MOVIDRIVE® system".

4. A aceitagao é suportada pela ferramenta de parametrizagao "Assist CS..".

8.4 Ajuste da maxima duracgao do teste em carga com capacitancia
desconhecida

Para determinar o parametro "Maxima duragéo do teste" (indice 8705.2) para uma
carga com capacitancia desconhecida em uma saida digital segura (F-DO.), proceder
da seguinte forma:

1. Selecionar uma de ambas as saidas digitais seguras F-DOQ0 ou F-DOO01. Conec-
tar a carga de acordo com o tipo de conexao selecionado e ajustar o "Tipo de co-
nexao".

2. Ajustar o pardmetro "Maxima duragao do teste" (indice 8705.2) para o valor maxi-
mo de 5.000 ps.
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Parametrizagéo das fungbes de seguranca do acionamento

3. Ativar a saida selecionada por pelo menos 10 segundos.
4. Calcular o valor maximo dos seguintes valores para a saida selecionada:
* Valor Parametro de exibicdo "Maxima duragcdo do pulso de teste A" (indice
8703.37)
+ Valor Parametro de exibigdo "Maxima duragédo do pulso de teste B" (indice
8703.8)
5. Bloquear a saida selecionada por pelo menos 10 segundos.
6. Calcular o valor maximo dos seguintes valores para a saida selecionada:

* Valor maximo calculado a partir do passo 4

* Valor Parametro de exibicdo "Maxima duracdo do pulso de teste A" (indice
8703.37)

» Valor Parametro de exibigdo "Maxima duragao do pulso de teste B" (8702.8)

7. Para definir o valor "Maxima duragao do teste" (indice 8705.2), adicionar uma re-
serva de 500 ps ao valor maximo determinado no passo 6.

8.5 Parametrizacao das fungoes de seguranga do acionamento

8.5.1 Pré-requisitos

Para uma colocagdo em operagao bem-sucedida, € necessario a ferramenta de para-
metrizacdo "Assist CS..". A ferramenta de parametrizagdo "Assist CS.." pode ser
acessada diretamente no MOVISUITE®, download em www.sew-eurodrive.com).

NOTA

Somente uma ferramenta de parametrizagao "Assist CS.." pode ser usada simultane-
amente no sistema.

jde

8.5.2 Procedimento de parametrizagao

Neste capitulo descreve-se passo a passo a parametrizagdo das fungdes de seguran-
¢a do acionamento.

1. Iniciar MOVISUITE®.
2. Escanear rede.

Escanear a rede em que esta localizada sua interface de engenharia para a uni-
dade MOVIDRIVE® (USB, Ethernet etc.).

3. Iniciar a ferramenta de parametrizagéo "Assist CS..".

Iniciar a ferramenta de parametrizacdo "Assist CS.." na interface do usuario do

MOVISUITE®.

Aparecera uma janela solicitando que seja inserido o ID de armazenamento de
chaves e a senha.
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4. Inserir ID de armazenamento de chaves da unidade e estabelecer uma cone-
Xao.

Inserir o ID de armazenamento de chaves da placa de seguranga a ser parametri-
zada e a senha correspondente e confirmar a entrada com [OK].

O ID do armazenamento de chaves esta impresso no armazenamento de chaves.
Ao conectar-se pela primeira vez, é possivel definir uma senha digitando-a duas
vezes.

A consulta do ID de armazenamento de chaves garante que a ferramenta de para-
metrizacao "Assist CS.." se conecte a unidade correta.

Como alternativa, é possivel ler o ID de armazenamento de chaves usando a fer-
ramenta de parametrizagao "Assist CS..". Proceder da seguinte maneira:

* Clicar na tecla [ler ID do armazenamento de chaves].

» Verificar se a unidade solicitada sinaliza a leitura do ID de armazenamento de
chaves através do LED "F-RUN" (consultar o capitulo "LED F-RUN"). Esse pro-
cesso pode levar no maximo um minuto. Apés um minuto, a unidade para de
piscar e a confirmagéo do cddigo intermitente ndo € mais aceita. Neste caso, é
necessario reiniciar a consulta do codigo intermitente.

* O ID de armazenamento de chaves lido é copiado para o campo "ID de arma-
zenamento de chaves".

5. Carregar a parametrizagao atual da uniao.

Depois de inserir o ID de armazenamento de chaves, a parametrizagao atual da
placa de seguranga CS..A é comparada com a parametrizagéo atual na ferramen-
ta de parametrizagdo "Assist CS..". Se ambos os conjuntos de dados forem idénti-
cos, sera aberta a ferramenta de parametrizagdo "Assist CS..". Em caso de diver-
géncia, abre-se uma caixa de dialogo através da qual o usuario pode selecionar
se o conjunto de dados da placa de seguranga ou o conjunto de dados do "Assist
CS.." deve ser usado.

6. Parametrizagao

Ajustar a parametrizacdo de acordo com os requisitos relacionados com a tecno-
logia de seguranca.

Para parametrizar a placa de seguranga MOVISAFE® CS..A, as areas individuais
na arvore de parametros sdo acessadas e os valores de entrada necessarios sao
inseridos. Na area "Parametros gerais", é realizada a parametrizagdo de nivel su-
perior, como impacto da irregularidade 10, conexao fieldbus, ativagdo do encoder
e rotacoes limite do motor. Nas areas "F-DI" e "F-DO", é implementada a parame-
trizagdo dos sensores/atuadores. Em seguida, os parametros das fungdes de se-
guranga do acionamento s&o ajustados e atribuidos as entradas/saidas parametri-
zadas na area "Atribuicao das fungdes".

A ferramenta de parametrizagdo "Assist CS.." cria um jogo de parametros a partir
de todos os parametros.

7. Transferir o jogo de parametros para a unidade

Ao clicar na tecla [download], o jogo de parametros é transferido para a placa de
seguranga MOVISAFE® CS..A.

Apbs o download, o jogo de par&metros transferido é verificado quanto a consis-
téncia e plausibilidade. Quaisquer inconsisténcias existentes e irregularidade con-
sideravel sdo exibidos e podem ser corrigidos posteriormente.

Se o0 jogo de parametros foi transferido para a placa de seguranga MOVISAFE® CS..A
sem irregularidades, podem ocorrer a colocagédo em operagéo das fungdes padréo e,
quando necessario, a conexdo ao controlador de seguranca de nivel superior (F-
PLC).
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8.5.3 Funcéio de seguranga do acionamento STO com MOVISAFE® CS..A

Quando a fungdo de seguranga do acionamento STO é ativada, a saida interna F-
DO_STO e as saidas digitais seguras F-DO, que foram atribuidas a fungédo STO, sao
imediatamente desligadas.

Se o parametro Liberagdo SBC estiver parametrizado para "Sim", todas as saidas di-
gitais seguras F-DO atribuidas a fungdo SBC serdo imediatamente desligadas quan-
do a funcdo STO tiver sido ativada. Apés ter decorrido o tempo ajustado no paradmetro
Tempo de atuagédo do freio, a saida interna F-DO_STO e todas as saidas digitais se-
guras F-DO atribuidas a fungdo STO sé&o desligadas com um atraso.

Se a fungdo STO for ativada devido a uma violagdo do valor maximo de uma fungéo
de segurancga do acionamento, a saida interna F-DO_STO e todas as saidas digitais
seguras F-DO atribuidas a fungdo STO/SBC serao desligadas imediatamente.

Se, durante a desaceleragéo da atuagéo do freio, ocorrer uma violagao do valor maxi-
mo da funcdo de seguranga do acionamento, irregularidade do sistema ou irregulari-
dade de saida, o tempo de atuagao do freio é imediatamente finalizado e a saida in-
terna F-DO_STO e todas as saidas digitais seguras F-DO atribuidas a fungdo STO
sdo desligadas. As saidas digitais seguras F-DO atribuidas a fungdo SBC ja estao
desligadas.

Quando a fungéo STO tiver sido desativada, a saida interna F-DO_STO e todas as
saidas digitais seguras F-DO atribuidas a fungdo STO/SBC sao fechadas imediata-

mente.
Ativacao
Numero de instancias: 1
A funcéo de seguranga do acionamento STO/SBC pode ser selecionada através das
seguintes fontes:
» F-DI (atribuigdo das funcgdes)
+ Dados de saida de processo seguro (STO 1)
+ Estado final SSx 1/2
* Resposta a irregularidade
* Violagdo do valor maximo
Status

O status da fungdo de seguranca de acionamento STO/SBC é exibido nas seguintes
areas:

- Diagnostico MOVISAFE® CS..A, status STO
+ Dados de entrada de processo seguro (STO 1)

8.5.4 Funcgéo de seguranga do acionamento SS1(c) com MOVISAFE® CS..A

A funcgdo de seguranga do acionamento SS1 (c) monitora o atraso de tempo parame-
trizado e aciona a fungéo de seguranga do acionamento STO ocorre apds ter decorri-
do o tempo de atraso.

Se o parametro Comando do conversor estiver ajustado para "Ativo", a fungao de aci-
onamento FCB13 Parada da aplicagdo é ativada no conversor quando a fungéo de
seguranga do acionamento SS1 (c) tiver sido ativada.

Se o parametro Comando do conversor estiver ajustado para "N&o ativo", o conversor
nao sera controlado.
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Numero de instancias: 2 (SSx1, SSx2)

A funcéo de seguranca do acionamento pode ser selecionada através das seguintes
fontes:

» F-DI (atribuigdo das fungdes)
+ Dados de saida do processo seguro (SSx1, SSx2)

O status da fungao de seguranga do acionamento € exibido nas seguintes areas:
« Diagndstico MOVISAFE® CS..A, status das fungdes de velocidade
+ Dados de entrada do processo seguro (SSx1, SSx2)

Violagao do valor maximo

fde

A violacdo do valor méaximo ativa a fungédo de seguranga do acionamento STO sem
desaceleragao da atuagao do freio.

A violagédo do valor maximo deve ser confirmada. A desativacdo da fungdo SSx nao
confirma a violagdo do valor maximo. A funcdo SSx nado pode ser reativada por uma
violagao do valor maximo existente. A confirmacgéo de irregularidade s6 pode ocorrer
quando a fungdo SSx estiver desativada. Depois de confirmar a irregularidade, o esta-
do final da fungdo SSx é ativado imediatamente.

Irregularidade do encoder

Se ocorrer uma irregularidade no encoder, a fungao de seguranga do acionamento
STO ¢é ativada imediatamente, sem desaceleragdo da atuagédo do freio. O status da
funcdo SSx se torna inativo. A irregularidade do encoder deve ser confirmada. A irre-
gularidade do encoder nao pode ser confirmada desativando a fungao SSx.

NOTA

Se uma instancia SSx for atribuida como resposta a irregularidade de outra fungéo
de segurancga do acionamento, a fungdo SLI ndo podera ser parametrizada como es-
tado final.

8.5.5 Fungéo de seguranga do acionamento SS1(a/b) com MOVISAFE® CS..A

A fungado de seguranga do acionamento SS1(a/b) monitora a extensédo do atraso do
motor dentro dos limites especificados. Se a rotagdo do motor cair abaixo de um valor
maximo especificado, a funcdo de seguranga do acionamento STO ¢é ativada. Se a ro-
tacdo limite for excedida, a fungao de seguranga do acionamento STO € ativada sem
a desaceleragéo da atuacao do freio.

Se a fungao de seguranga do acionamento SS1(a/b) estiver ativada, o atraso de mo-
nitoramento (8706.9) parametrizado ¢é inicialmente ativo. Durante o atraso de monito-
ramento, a velocidade maxima (8707.1) parametrizada € monitorada. Em seguida, a
monitoragdo da rampa de velocidade parametrizada ¢é iniciada.

Se o parametro Monitoramento da rampa for parametrizado para "linear", quando a
fungdo de seguranga do acionamento SS1(a/b) tiver sido ativada, a monitoragdo da
rampa de velocidade linear ¢é iniciada na velocidade real atualmente detectada. A ve-
locidade final da rampa de velocidade é a velocidade maxima parametrizada.

8
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Ativagao

Status

Se o parametro Monitoramento da rampa for parametrizado para "Limite de retroces-
sos", depois que a fungdo de seguranga do acionamento SS1(a/b) tiver sido ativada,
a monitoragao da rampa de velocidade linear € iniciada na velocidade real atualmente
detectada e na velocidade de offset parametrizada. A velocidade final da rampa de
velocidade é a velocidade minima parametrizada ou, se for maior, a velocidade de off-
set parametrizada.

Se a velocidade limite da rampa de velocidade atingir a velocidade final, o estado final
parametrizado (fungéo de seguranga do acionamento STO, SOS ou SLI) é ativado.

Se o parametro Controle do conversor estiver ajustado para "Ativo", a fungao de acio-
namento FCB13 Parada da aplicagao sera ativada no conversor quando a fungao de
seguranga do acionamento tiver sido ativada.

Se o pardmetro Controle do conversor estiver ajustado para "Nao ativo", o conversor
nao sera controlado.

Se o parametro Controle do conversor estiver ajustado para "Ativo com limitagao”, a
rampa de parada do conversor € limitada aos seguintes valores:

* Valor minimo do atraso SSx
* Valor maximo do tempo de retrocesso parametrizado

Numero de instancias: 2 (SSx1, SSx2)

A funcéo de seguranca do acionamento pode ser selecionada através das seguintes
fontes:

» F-DI (atribuigdo das fungbes)
+ Dados de saida do processo seguro (SSx1, SSx2)

O status da fungao de seguranga do acionamento € exibido nas seguintes areas:
« Diagndstico MOVISAFE® CS..A, status das fungdes de velocidade
» Dados de entrada do processo seguro (SSx1, SSx2)

Violagao do valor maximo

A violacdo do valor méaximo ativa a fung¢édo de seguranga do acionamento STO sem
desaceleragdo da atuacéo do freio.

A violagédo do valor maximo deve ser confirmada. A desativacdo da fungdo SSx nao
confirma a violagdo do valor maximo. A funcdo SSx ndo pode ser reativada por uma
violagao do valor maximo existente. A confirmacgéo de irregularidade s6 pode ocorrer
quando a fungdo SSx estiver desativada. Depois de confirmar a irregularidade, o esta-
do final da fungdo SSx é ativado imediatamente.

Irregularidade do encoder

Se ocorrer uma irregularidade no encoder, a fungao de seguranga do acionamento
STO ¢é ativada imediatamente, sem desaceleragdo da atuagéo do freio. O status da
funcdo SSx se torna inativo. A irregularidade do encoder deve ser confirmada. A irre-
gularidade do encoder nao pode ser confirmada desativando a fungao SSx.
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NOTA

Se uma instancia SSx for atribuida como resposta a irregularidade de outra fungéo
de segurancga do acionamento, a fun¢do SLI ndo podera ser parametrizada como es-
tado final.

8.5.6 Funcgio de seguranga do acionamento SS2(c) com MOVISAFE® CS..A

Ativagao

Status

A funcdo de seguranga do acionamento SS2(c) monitora o atraso de tempo parame-
trizado e aciona a fungéo de seguranca do acionamento SOS ocorre apés ter decorri-
do o tempo de atraso.

Se o parametro Comando do conversor estiver ajustado para "Ativo", a fungao de aci-
onamento FCB19 Parada da aplicagdo é ativada no conversor quando a fungéo de
seguranga do acionamento SS2(c) tiver sido ativada.

Se o pardmetro Comando do conversor estiver ajustado para "N&o ativo", o conversor
nao sera controlado.

Numero de instancias: 2 (SSx1, SSx2)

A funcéo de seguranca do acionamento pode ser selecionada através das seguintes
fontes:

» F-DI (atribuigdo das funcgbes)
+ Dados de saida do processo seguro (SSx1, SSx2)

O status da fungao de seguranga do acionamento € exibido nas seguintes areas:
« Diagndstico MOVISAFE® CS..A, status das fungdes de velocidade
* Dados de entrada do processo seguro (SSx1, SSx2)

Violagao do valor maximo

fde

A violacdo do valor méaximo ativa a fungcédo de seguranga do acionamento STO sem
desaceleragao da atuagao do freio.

A violagédo do valor maximo deve ser confirmada. A desativacdo da fungdo SSx nao
confirma a violagdo do valor maximo. A funcdo SSx ndo pode ser reativada por uma
violagdo do valor maximo existente. A confirmacao de irregularidade s6 pode ocorrer
quando a fungdo SSx estiver desativada. Depois de confirmar a irregularidade, o esta-
do final da fungdo SSx é ativado imediatamente.

Irregularidade do encoder

Se ocorrer uma irregularidade no encoder, a fungao de seguranga do acionamento
STO é ativada imediatamente, sem desaceleragdo da atuagéo do freio. O status da
funcdo SSx se torna inativo. A irregularidade do encoder deve ser confirmada. A irre-
gularidade do encoder nao pode ser confirmada desativando a fungao SSx.

NOTA

Se uma instancia SSx for atribuida como resposta a irregularidade de outra fungéo
de segurancga do acionamento, a fungdo SLI ndo podera ser parametrizada como es-
tado final.
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8.5.7 Funcdo de seguranga do acionamento SS2(a/b) com MOVISAFE® CS..A

A fungdo de seguranca do acionamento SS2(a/b) monitora a extensédo do atraso do
motor dentro dos limites especificados.

Se a rotagdo do motor cair abaixo de um valor maximo especificado, a fungcéo de se-
guranca do acionamento SS2 (a/b) acionara a funcdo SOS. Se a rotagcdo do motor ex-
cede um valor maximo especificado, a fungdo de seguranca do acionamento STO é
ativada

Se a funcdo de seguranga do acionamento SS2(a/b) estiver ativada, o atraso de mo-
nitoramento (8706.9) parametrizado ¢é inicialmente ativo. Durante o atraso de monito-
ramento, a velocidade maxima (8707.1) parametrizada € monitorada. Em seguida, a
monitoragao da rampa de velocidade parametrizada € iniciada.

Se o parametro Monitoramento da rampa for parametrizado para "linear", quando a
fungédo de seguranga do acionamento SS2(a/b) tiver sido ativada, a monitoragdo da
rampa de velocidade linear ¢ iniciada na velocidade real atualmente detectada. A ve-
locidade final da rampa de velocidade é a velocidade maxima parametrizada.

Se o pardmetro Monitoramento da rampa for parametrizado para "Limite de retroces-
sos", depois que a fungcdo de seguranga do acionamento SS2(a/b) tiver sido ativada,
a monitoragao da rampa de velocidade linear € iniciada na velocidade real atualmente
detectada e na velocidade de offset parametrizada. A velocidade final da rampa de
velocidade ¢é a velocidade minima parametrizada ou, se for maior, a velocidade de off-
set parametrizada.

Se a velocidade limite da rampa de velocidade atingir a velocidade final, o estado final
parametrizado (fungédo de segurancga do acionamento STO, SOS ou SLI) é ativado.

Se o parametro Controle do conversor estiver ajustado para "Ativo", a fungéo de acio-
namento FCB19 Parada da aplicagdo sera ativada no conversor quando a fungao de
segurancga do acionamento tiver sido ativada.

Se o parametro Controle do conversor estiver ajustado para "Nao ativo", o conversor
nao sera controlado.

Se o parametro Controle do conversor estiver ajustado para "Ativo com limitagao", a
rampa de parada do conversor é limitada aos seguintes valores:

* Valor minimo do atraso SSx
* Valor maximo do tempo de retrocesso parametrizado

Ativacao
Numero de instancias: 2 (SSx1, SSx2)
A funcéo de seguranga do acionamento pode ser selecionada através das seguintes
fontes:
+ F-DI (atribuigdo das funcgdes)
» Dados de saida do processo seguro (SSx1, SSx2)
Status

O status da fungdo de seguranga do acionamento € exibido nas seguintes areas:
« Diagnostico MOVISAFE® CS..A, status das fungbes de velocidade
+ Dados de entrada do processo seguro (SSx1, SSx2)

Violagao do valor maximo

A violagdo do valor maximo ativa a fungédo de seguranga do acionamento STO sem
desaceleragao da atuagao do freio.
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A violagdo do valor maximo deve ser confirmada. A desativacdo da fungdo SSx nao
confirma a violagdo do valor maximo. A funcdo SSx ndo pode ser reativada por uma
violagao do valor maximo existente. A confirmagéo de irregularidade s6 pode ocorrer
quando a fungdo SSx estiver desativada. Depois de confirmar a irregularidade, o esta-
do final da fungdo SSx é ativado imediatamente.

Irregularidade do encoder

Se ocorrer uma irregularidade no encoder, a fungdo de seguranga do acionamento
STO ¢ ativada imediatamente, sem desaceleragcao da atuagao do freio. O status da
fungdo SSx se torna inativo. A irregularidade do encoder deve ser confirmada. A irre-
gularidade do encoder nao pode ser confirmada desativando a fungao SSx.

NOTA

Se uma instancia SSx for atribuida como resposta a irregularidade de outra fungéo
de segurancga do acionamento, a fungdo SLI ndo podera ser parametrizada como es-
tado final.

fde

8.5.8 Funcgéo de seguranga do acionamento SOS com MOVISAFE® CS..A

A fungdo de seguranga do acionamento SOS monitora a posigdo do acionamento
com a tolerancia de posigao parametrizada.

Quando a fungao de seguranca do acionamento SOS ¢é ativada, o FCB 19 "Controle
de retencgao de posigao" é ativado na unidade basica. A posigao limite positiva e ne-
gativa é determinada com base na posigao atual atualmente detectada e na tolerancia
de posigcao parametrizada.

Se a posigdo limite positiva ou negativa for excedida, a resposta a irregularidade
(STO) é acionada. Apdés uma violagdo do valor maximo, as posi¢des limite s&do recal-
culadas com base na posigéo atual através da confirmagao de irregularidade.

Ativagcao
Ndmero de instancias: 1

A funcdo de seguranca do acionamento SOS pode ser selecionada através das se-
guintes fontes:

* F-DI (atribuigao das fungdes)
+ Dados de saida do processo seguro (SOS1)
+ Estado final de SS2 ou SLI

Status

Se a fung¢ao de seguranca do acionamento SOS estiver ativada e as posigdes limites
determinadas ndo forem excedidas, o status da fung¢édo de seguranga do acionamento
SOS estara ativo. O status é exibido nas seguintes areas:

« Diagnostico MOVISAFE® CS, status das fungdes de posigdo
» Dados de entrada do processo seguro (SOS1)

Resposta a irregularidade

Quando uma das posigdes limite é excedida, a fungédo de seguranga do acionamento
STO é ativada como resposta a irregularidade sem a desaceleragdo da atuagéo do
freio.
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8.5.9

Funcio de seguranga do acionamento SLA com MOVISAFE® CS..A

fde

Ativacao

Status

NOTA

A fung¢ao de seguranga do acionamento SLA n&o pode ser usada em conjunto com o
encoder integrado EI7C FS.

A fungédo SLA monitora a aceleragao dentro dos valores maximo parametrizados.
A aceleragéo real € monitorada sob as seguintes condigdes:

» A velocidade esta acima das "Velocidade minima das fung¢des de aceleragao” pa-
rametrizadas (8707.6).

* A velocidade é aumentada.
Se a velocidade for reduzida, ndo havera monitoragao.

Se o limite de aceleragdo parametrizado (8706.73) for excedido, ocorre uma resposta
a irregularidade (8706.32).

Se o parametro Comando do conversor for parametrizado para "Ativo com limitagao”,
a aceleragao do conversor € limitada aos valores maximos da fungao SLA subtraidos
do valor definido no parametro Offset de aceleragéo.

A ultrapassagem do limite de aceleragao deve ser confirmada. Na resposta a irregula-
ridade "Somente F-PE", o status da fungdo SLA é automaticamente redefinido se o li-
mite de aceleragao tiver sido mais uma vez respeitado.

Numero de instancias: 2

A fungéo de seguranga SLA pode ser selecionada através das seguintes fontes:
+ F-DI (atribuigdo das funcgdes)

* Dados de saida do processo seguros (SLA1, SLA2)

» Ativacdo permanente

Se a fung¢do de seguranga do acionamento SLA estiver ativada e os valores maximos
nao forem excedidos, o status da fungao SLA estara ativo. O status é exibido nas se-
guintes areas:

« Diagnostico MOVISAFE® CS..A, status das fungdes de aceleragdo
» Dados de entrada do processo seguros (SLA1, SLA2)

Resposta a irregularidade

Se um dos limites de monitoramento for excedido, uma das seguintes respostas a ir-
regularidade parametrizadas podera ser ativada:

« STO

« SSx1
+ SSx2
- F-PE
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8.5.10 Funcgio de segurancga do acionamento SLS com MOVISAFE® CS..A

A fungéo de seguranga do acionamento SLS monitora a velocidade real quanto a ul-
trapassagem do limite de velocidade parametrizado. Se for ultrapassado, a resposta a
irregularidade parametrizada é ativada.

Através do filtro de velocidades, é possivel ultrapassar o limite de velocidade "a curto
prazo" sem acionar a resposta a irregularidade (consultar pardmetro Filtro da veloci-
dade, indice 8706.25).

A monitoragéo do limite de velocidade SLS ou o inicio da rampa de transicdo pode
ser atrasada pelo parametro Atraso de monitoramento t2. Durante o atraso de monito-
ragao, a velocidade real € monitorada quanto a ultrapassagem da velocidade maxima
parametrizada.

Se o parametro Tipo de rampa estiver definido como "Linear", uma rampa de transi-
¢ao linear da velocidade maxima parametrizada ou da velocidade atual € monitorada.

Se o parametro Tipo de rampa estiver definido como "Limite de retrocessos", uma
rampa de transicdo com limitagdo de retrocesso da velocidade maxima parametrizada
ou da velocidade atual € monitorada.

O parametro Dire¢do efetiva pode ser usado para definir em que sentido de rotacdo a
fungéo SLS deve atuar:

+ Apenas em um sentido de rotagao positivo
* Apenas em sentido de rotagdo negativo
* Ambos os sentidos de rotagao

Ativagcao
Ndmero de instancias: 4

A fungdo de seguranca do acionamento SLS pode ser selecionada através das se-
guintes fontes:

» F-DI (atribuigdo das fungbes)
+ Dados seguros de saida do processo (SLS 1, SLS 2, SLS 3, SLS 4)
+ Ativacado permanente

Status

Se a fungao SLS ¢ ativada e a rampa de transig¢ao tiver terminado, o status da fungao
SLS fica ativo. Quando o limite de velocidade é excedido, o status é desativado.

O status é exibido nas seguintes areas:
« Diagnostico MOVISAFE® CS..A, status das fungbes de velocidade
+ Dados de entrada de processo seguros (SLS1, SLS2, SLS3, SLS4)

Resposta a irregularidade

Uma das seguintes respostas a irregularidade parametrizadas pode ser ativada:

« STO
« SSx1
e SSx2
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8.5.11 Funcgio de segurancga do acionamento SSR com MOVISAFE® CS..A

A fungao SSR monitora a velocidade do motor dentro dos limites de velocidade para-
metrizados. Se os valores maximos forem excedidos, a resposta a irregularidade pa-
rametrizada é acionada. O acionamento é parado com as fungbes de seguranga do
acionamento STO ou SS1 ou a ultrapassagem é relatada através dos dados do pro-
cesso seguro em um controlador de seguranga.

Se os valores maximos e a resposta a irregularidade STO ou SSx forem excedidos, a
resposta a irregularidade deve ser confirmada. Se a ultrapassagem dos valores maxi-
mos for relatada ao controle seguro, n&o sera necessario confirmar. O status das fun-
¢des de seguranga do acionamento é redefinido se o valor maximo ficar abaixo, le-
vando-se em consideracao a histerese parametrizada (indice 8706.57).

Quando as fungdes de seguranga do acionamento tiverem sido ativadas, a velocidade
real € monitorada quanto a ultrapassagem da velocidade maxima durante o tempo de
monitoramento. Em seguida, a velocidade real € monitorada ao deixar a faixa entre o
limite de velocidade superior e inferior. Ambos os limites de velocidade superior e in-
ferior podem ser positivos e negativos.

Para a fungdo SSR, um filtro de velocidades podera ser parametrizado. Se um filtro
de velocidades for parametrizado, ele sera calculado separadamente para o limite de
velocidade superior e inferior.

Ativacao
Ndmero de instancias: 2

A funcdo de seguranga do acionamento SSR pode ser selecionada através das se-
guintes fontes:

+ F-DI (atribuigdo das funcgdes)
» Dados de saida do processo seguro (SSR1, SSR2)
+ Ativacao permanente

Status

O status da funcdo de seguranga do acionamento SSR esta ativo quando a funcéo
SSR tiver sido ativada e a velocidade real estiver entre os dois limites de velocidade.
Se a velocidade limite for excedida, o status da fungdo SSR sera desativado.

O status é exibido nas seguintes areas:
« Diagnostico MOVISAFE® CS..A, status das fungbes de velocidade
» Dados de entrada do processo seguro (SSR1, SSR2)

Resposta a irregularidade

Se um de ambos os limites de velocidade for excedido, uma das seguintes respostas
a irregularidade parametrizadas podera ser ativada:

+ STO
+ S8SX1
+ S8SSX2

 Somente F-PE

8.5.12 Fungio de seguranga do acionamento SSM com MOVISAFE® CS..A

A fungcao SSM fornece um sinal de saida seguro nos dados do processo seguro para
indicar se a rotagdo do motor esta abaixo de um valor maximo especificado.
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Para cada instancia da funcdo SSM, um filtro de velocidades podera ser ativado. O fil-
tro de velocidades integra a ultrapassagem do limite de velocidade ao longo do per-
curso. Se este percurso se tornar maior que o percurso parametrizado, é enviada
uma mensagem de retorno através da mensagem de status correspondente.

Com o parametro Diregdo efetiva, é possivel especificar para cada fungdo SSM em
qual diregao (positiva, negativa ou em ambas as diregdes) a funcdo SSM deve atuar.

Ativacao
Numero de instancias: 4
A funcdo SSM esta permanentemente ativa.

Status

Se os valores maximos forem excedidos, o status da fungéo de seguranga do aciona-
mento SSM mudara para "0". Se os valores maximos forem mais uma vez respeita-
dos, o status da fungao de seguranga do acionamento SSM mudara automaticamente
para "1".

O status é exibido nas seguintes areas:
« Diagnostico MOVISAFE® CS..A, status das fungbes de velocidade
» Dados de entrada do processo seguro (SSM1, SSM2, SSM3, SSM4)

Resposta a irregularidade

Nenhuma.

8.5.13 Fungio de seguranga do acionamento SDI com MOVISAFE® CS..A

A funcado SDI monitora o movimento no sentido de rotagdo bloqueado. Se a tolerancia
parametrizavel for violada, a fungédo de seguranga do acionamento STO é ativada.

A fungdo pode ser ativada através de uma entrada digital segura F-DI via dados do
processo seguros (SDI 1, SDI 2) ou a fungdo pode ser permanentemente ativada
através da parametrizagéo.

Quando a fungdo de seguranga do acionamento SDI tiver sido ativada, a posigao limi-
te é calculada a partir da posicédo atual detectada pelo sistema de encoder naquele
momento e os parametros Tolerdncia e Dire¢do de movimento permitida. Em movi-
mentos na direcdo de movimento permitida, a posicéo limite & alterada, ou seja, a po-
sicdo limite é recalculada ciclicamente a partir da posigcdo atual e da tolerancia. Isso
significa que a distancia até a posicéo atual € no maximo a tolerancia parametrizada.
Em movimentos na direcao de movimento bloqueada e ultrapassagem da posicao li-
mite, ocorre a resposta a irregularidade. A posicéo limite é recalculada através de
uma confirmagéo de irregularidade apés uma violagdo do valor maximo ou uma irre-
gularidade do encoder. A posicao de partida é a posicao atual detectada no momento
em que a irregularidade foi confirmada. A velocidade ndo é monitorada pela fungéo
SDI.

Ativacao
Numero de instancias: 2

A fungéo de seguranca do acionamento SDI pode ser selecionada através das se-
guintes fontes:

* F-DI (atribuigdo das fungdes)
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* Dados de saida do processo seguro (SDI1, SDI2)
+ Ativacdo permanente

Status

Se a fungdo de seguranca do acionamento SDI estiver ativada e ndo houver movi-
mento no sentido de rotagdo monitorado, o status da funcdo SDI estara ativo. O sta-
tus da fungao SDI é desativado se tiver sido detectado um movimento no sentido de
rotagdo monitorado além da tolerancia parametrizada.

O status da fungao de seguranga do acionamento SDI é exibido nas seguintes areas:
+ Diagnostico MOVISAFE® CS..A, status das fungdes de posigdo
» Dados de entrada do processo seguro (SDI1, SDI2)

Resposta a irregularidade

Quando a posigao limite é excedida, a fungdo de seguranga do acionamento STO é
ativada como resposta a irregularidade sem a desaceleragéo da atuagao do freio.

8.5.14 Fungio de seguranca do acionamento SLI com MOVISAFE® CS..A

Com a funcdo de seguranca do acionamento SLI, podem ser implementadas fung¢des
de posicao relativas seguras. A funcao SLI monitora se os limites definidos sdo exce-
didos. Os limites definidos sao calculados com os ajustes dos seguintes parametros:

* Incremento

» Desaceleragao a

» Diregéo efetiva

* Velocidade maxima

Ao ativar a fungéo SLI, o estado de parada parametrizado é ativado primeiro. Com o
ajuste "Estado de parada STO" ou "Estado de parada SOS", o estado de parada po-
dera ser desativado através da ativacao por etapas e a fungédo SLI pode monitorar os
limites parametrizados.

Se o estado de parada for parametrizado para "Sem estado de parada"”, os limites pa-
rametrizados serdao monitorados sem ativagao por etapas anterior.

Os limites sdo calculados a partir da posi¢ao atual quando a monitoragéo € ativada. A
curva de monitoramento na direcdo efetiva € composta do incremento definido e da
desaceleragao.

O estado de parada é desativado e a posigao limite calculada pela ativagao por eta-
pas:

* Posicao limite positiva: Posicao atual mais incremento
+ Posicéo limite negativa: Posi¢cao atual menos incremento
Ao revogar a ativagédo por etapas, o estado de parada é ativado imediatamente. No

caso de que a ativagao por etapas se repita, os limites sdo recalculados com base na
posigao atual.

Ativacao

Funcéo de seguranga do acionamento SLI/

Numero de instancias: 2
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A fungao de seguranga do acionamento SLI pode ser selecionada através das seguin-
tes fontes:

» F-DI (atribuigdo das fungbes)
» Dados de saida do processo seguro (SLI1, SLI2)
» Estado final SSx1, SSx2

Liberagao de passo SL/

Status

Numero de instancias: 1

A ativacdo por etapas SLI ndo se limita no tempo e é acionada através de um flanco 0
— 1 em uma das seguintes fontes:

» F-DI (atribuigdo das fungbes)
+ Dados de saida de processo seguro (ativagado por etapas SLI)

O status da fungéo de seguranga do acionamento SLI é exibido nas seguintes areas:
+ Diagnostico MOVISAFE® CS..A, status das fungdes de aceleragdo
» Dados de saida do processo seguro (SLI1, SLI2)

Resposta a irregularidade

8.5.15

Como resposta a irregularidade, a fungao de seguranga do acionamento STO ¢ ativa-
da em um dos seguintes casos:

+ Se uma das posigdes limite for excedida.

+ Se a distancia de frenagem na dire¢do do movimento na diregao efetiva parame-
trizada for maior que a distancia até a posigao limite.

Modo silencioso Irregularidade do encoder

A AVISO

A funcédo ativa "Modo silencioso Irregularidade do encoder" desativa as funcdes de
seguranga do acionamento dependentes do encoder (exceto STO). Isso pode fazer
com que o sistema seja iniciado imediatamente.

Morte ou ferimentos graves.

» Antes de ativar a fungao "Modo silencioso Irregularidade do encoder”, medidas
organizacionais devem ser tomadas pelo usuario para proteger as pessoas € a
maquina.

A funcéo "Modo silencioso Irregularidade do encoder" pode ser ativada através de
uma entrada segura F-DlI, através dos dados de saida do processo seguro (F-PA) ou
iniciando o modo de emergéncia com o controle manual. A fungédo "Modo silencioso
Irregularidade do encoder" ativada é sinalizada no LED F-ERR piscando rapido em
amarelo. A funcdo "Modo silencioso Irregularidade do encoder" tem os seguintes efei-
tos:

* A abertura da saida interna F-DO_STO ¢é impedida devido a resposta a irregulari-
dade do encoder.

* As respostas a irregularidade de todas as fungdes de seguranca do acionamento
séo evitadas.

+ O bit de dados do processo seguro F-PE_Muting _Enc-Err é definido.
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* O bit de dados do processo seguro F-PE-ErrorState permanece definido.
» O caodigo de irregularidade continuara sendo exibido.

+ A ativagdo da fungao de seguranga do acionamento STO continua sendo possivel
sem restricdes. Todas as outras fungdes de seguranga do acionamento se tornam
ineficazes.

A funcdo "Modo silencioso Irregularidade do encoder" é automaticamente terminada
nos seguintes casos:

* A outrairregularidade é detectada.
+ Umairregularidade é confirmada.
* 5 minutos apds a ativagao.

Se a fungao "Modo silencioso Irregularidade do encoder” tiver sido desativada auto-
maticamente, todas as fontes devem primeiro revogar a ativagdo antes de reativa-la.

8.5.16 Modo silencioso dos dados de saida do processo seguro (modo silencioso F-PA)

A AVISO

A fungao ativa "Modo silencioso F-PA" desativa as fungbes de seguranga do acio-
namento dependentes do encoder (exceto STO). Isso pode fazer com que o siste-
ma seja iniciado imediatamente.

Morte ou ferimentos graves.

» Antes de ativar a fungéo "Modo silencioso F-PA", o usuério deve tomar medidas
organizacionais para proteger as pessoas e a maquina.

A fung¢ao "Modo silencioso dos dados de saida do processo seguro” é ativada através
de um flanco 0 — 1 em uma entrada segura F-DI ou iniciando o modo de emergéncia
com o controle manual. A fungao "Modo silencioso F-PA" ativada ¢ sinalizada no LED
F-ERR piscando rapido em amarelo. A fungdo "Modo silencioso F-PA" tem os seguin-
tes efeitos:

* A abertura da saida interna F-DO_STO ¢ impedida devido aos valores de substi-
tuicdo dos dados F-PA.

* As respostas a irregularidade de todas as fun¢des de seguranca do acionamento
sdo evitadas.

» O bit Modo silencioso Irregularidade do encoder é definido nos dados de entrada
do processo seguro.

* A ativagdo da fungao de seguranga do acionamento STO continua sendo possivel
sem restricdes através de uma entrada segura F-DI.

A fungéo "Modo silencioso F-PA" é automaticamente terminada nos seguintes casos:
* Aoutrairregularidade é detectada.

* Umairregularidade é confirmada.

* 5 minutos apds a ativagao.

* Interrupgéo de conexao ao controle manual se a fungao "Modo silencioso F-PA" ti-
ver sido ativada através do mesmao.

Apds a desativagdo automatica da funcdo "Modo silencioso F-PA", todas as fontes
devem revogar a ativagao antes de reativa-la.
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8.5.17 Modo de teste

Com o modo de teste ativo, a violagdo do valor maximo da fungédo de seguranga do
acionamento SS1, SS2 e SOS pode ser testada.

O modo de teste impede o controle da unidade basica (sele¢cdo FCB).

O modo de teste é ativado através de um flanco de ascendente (0 — 1) em uma en-
trada digital segura ou através dos dados de saida do processo seguro (F-PA).

O status do modo de teste é sinalizado através dos dados do processo seguro (bit de
dados do processo: modo de teste ativo), na ferramenta de parametrizagdo "Assist
CS.." e através da indicagéo LED.

O modo de teste é finalizado automaticamente nos seguintes casos:
+ Durante a parametrizacédo da placa de seguranca.

» Através da abertura da saida interna F-DO_STO (por ex., resposta a irregularida-
de, violagdo do valor maximo, ativagdo da fungédo de seguranga do acionamento
STO).

* 5 minutos apds a ativagao.

8.6 Colocagao em operacao da placa de seguranga no protocolo F

8.6.1 Requisitos para comunicagao F

Os requisitos para a seguranca de Tl em relagdo aos protocolos F devem ser verifica-
dos de acordo com a norma EN 61508-1, capitulo "Analise de perigos e riscos".

NOTA

Antes de alterar o protocolo F ajustado na placa de seguranga CS..A, é necessario
desconectar fisicamente a conexdo ao mestre F.

j=de

8.6.2 Protocolo PROFlisafe

NOTA

Para controlar fungdes a prova de irregularidades e avaliar as mensagens de retorno
da placa de seguranga CS..A através do PROFIsafe, a atribuicdo dos bits individuais
no protocolo F deve ser levada em consideragao.

fde

Pré-requisitos
* As placas de seguranga CS..A suportam as versdes 2.4 e 2.6 do PROFlIsafe.
* O F-PLC de nivel superior deve suportar o mecanismo CRC iPar.

» Para uma colocagao em operagdo bem-sucedida, € necessario a ferramenta de
parametrizacdo "Assist CS..".

« Requisitos adicionais ao usar o MOVISAFE® CS..A com conexdo fieldbus
PROFIsafe através do PROFIBUS ou PROFINET:

— TIA-Portal com opcional STEP7 Safety (para controles da empresa Siemens)
— Arquivo de descricdo da unidade GSDML-2 . 33-SEW-MOVI-C-MOVIDRIVE.

Download em www.sew-eurodrive.de. Sempre utilizar o arquivo de descrigao
da unidade.
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Ajustes na placa de seguranga

Além da parametrizagcédo das fungbes de seguranga do acionamento, o protocolo de
seguranga correspondente e o enderego PROFIsafe devem ser definidos durante a
colocagéo em operagao.

Ajuste do protocolo de seguranga

A placa de seguranga CS..A suporta varios protocolos de seguranga. Para tal, seleci-
onar o ajuste "PROFIsafe" na ferramenta de parametrizagao "Assist CS.." em [Comu-
nicacado F] > [Configuragao].

Ajuste do enderego PROFIsafe

O enderego PROFIsafe deve corresponder ao enderego do escravo ajustado no mes-
tre PROFIsafe. Inserir o endereco PROFIsafe correto no item do menu [Comunicagéo
F] > [Configuragao] > [PROFIsafe]. Os enderegcos PROFIsafe utilizados devem ser
unicos na rede fieldbus.

Ajustes no mestre PROFIsafe

Os ajustes que tiverem que ser realizados em um mestre PROFIsafe sdo exibidos
aqui a titulo de exemplo em um S71500F no TIA Portal.

. Distributed /O » PROFINET 10-System (100): PN/IE_1 » SEW-EURODRIVE-UHX8x - X

o' Topology view ||Eﬁh Network view |||]'|‘ Device view L
gt [SEWEURODRVEUHxBx |+ [ M ' 2 | | Device overview |
¥¢| .. Module Rack
-_ ¥ SEW-EURCDRIVE-UHXSx o E
EW b Ethernet Interface o =
El HmmBEE ‘ F-I0 Module (615 Bytes)_1 0
FAI0 Module (615 Bytes)_2 0
F-ID Module (6/5 Bytes) 3 0
F-ID Module (6/5 Bytes) 4 0 u
<Jwl > [100% =] —§— <] i
d Properties 1l Info % Diagnostics
P g
J General ” 10 tags ” System constants || Texts |
b General [ F_Block_ID: [ | [~]
F_Par_Versicn |1 |
Inputs F_Source_Add: |1 |
Module parameters
IIC addresses F_Dest_Add: |45 | | E‘
F_Par_CRC_WithoutAddresses |D |
b [ Manual assignment of F-monitoring t
A
b F_WD_Time: |15E| m5|
*
o F_iPar_CRC: |6C512BCC | |
F_Par CRC: [12942 |
D F-i0 DB manual number assignment
28300490891
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8.6.3 Protocolo FSoE
Pré-requisitos

« Para comunicagdo via FSoE (Fail Safe over EtherCAT®), a placa de seguranga
CS..A deve ser conectada a um controlador de seguran¢ca com funcionalidade
mestre FSoE.

* A placa de seguranca CS..A requer a versao do firmware 2.05 ou superior.

« Software de engenharia MOVISUITE® a partir da versdo 2.1 (download em
www.sew-eurodrive.com).

+ Requisitos adicionais ao usar o MOVISAFE® CS..A com conexao fieldbus FSoE:

— Arquivo de descrigdo da unidade ESI (EtherCAT® XML-Datei para MOVI-C
MOVIDRIVE modular/system). Download em www.sew-eurodrive.de. Sempre
utilizar o arquivo de descrigdo da unidade.

Ajustes na placa de seguranga

Além da parametrizacédo das fungbes de seguranca do acionamento, o protocolo de
seguranga correspondente e o enderego F devem ser definidos durante a colocagao
em operagao.

Ajuste do protocolo de seguranga

A placa de seguranga CS..A suporta varios protocolos de seguranga. Selecionar o
ajuste "FSoE" em [Comunicagdo F] > [Configuragéo].

Ajuste do enderego F

O enderego F deve corresponder ao enderego do escravo ajustado no mestre FSoE.
Inserir o endereco F correto no item do menu [Comunicacao F] > [Configuragao] >
[FSoE]. Os enderegos F utilizados devem ser Unicos na rede FSoE.

Ajuste da rede ParCRC

Transferir a rede ParCRC do relatério de aceitagdo da placa de seguranga para o
controlador de segurancga.

3. F-communication

Line Property Value

186 |Version 2

187 |F-protocol type FSoE

188 | FSoE slave - F-address 45

189 |ParCrcBus 0x6c5128cc
28300484491

8.6.4 Protocolo ISOFAST®
Pré-requisitos

« Para a comunicagao via protocolo ISOFAST®, a placa de seguranga CS..A deve
ser conectada a um controlador de seguranga com funcionalidade mestre
ISOFAST®.

+ A placa de seguranca CS..A requer a versao do firmware 2.05 ou superior.

« Software de engenharia MOVISUITE® a partir da versdo 2.1 (download em
www.sew-eurodrive.de).
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Ajustes na placa de seguranga

Durante a colocagao em operagao, € necessario ajustar, além da parametrizagdo das
fungdes de seguranga do acionamento, o protocolo de seguranga correspondente e o
ID de conexao.

Ajuste do protocolo de seguranga

A placa de seguranga CS..A suporta varios protocolos de seguranga. Para tal, seleci-
onar o ajuste "Escravo ISOFAST®" em [Comunicagado F] > [Configuragao].

Ajuste do ID de conex&o

O ID de conex&o do escravo ISOFAST® deve ser Unico, independentemente das vari-
antes ISOFAST® usadas na rede ISOFAST®.

Com o parametro Formato ISOFAST® (indice 8711.53), é possivel ajustar 2 variantes
ISOFAST® diferentes. As faixas de valores dos IDs de conexdo se alteram de acordo
com a variante ISOFAST®:

« Faixa de valores para a variante ISOFAST® 1: 1 até 2.046
+ Faixa de valores para a variante ISOFAST® 2: 1 até 65.534

8.7 Estados operacionais

A placa de seguranga MOVISAFE® CS..A distingue entre os seguintes estados opera-
cionais:

+ Operacao
+ Parametrizagao
+ Estado seguro apés uma irregularidade critica

8.71 Estado operacional Operagao

No estado operacional "Operagao”, as fungdes de seguranga do acionamento selecio-
nadas sdo executadas de acordo com a parametrizagdo (consultar o capitulo "Fun-
¢bes de seguranca do acionamento"). As fungdes de seguranga do acionamento sédo
selecionadas através das entradas digitais seguras ou através dos dados do processo
F. As saidas digitais seguras externas podem ser controladas diretamente através
dos dados do processo F, se nenhuma fungéo tiver sido atribuida as saidas digitais
seguras na atribuicao das fungoes.

8.7.2 Estado operacional Parametrizagao

No estado operacional "Parametrizagio”, a placa de seguranga MOVISAFE® CS..A
esta no estado seguro. Neste estado, o MOVISAFE® CS..A pode ser parametrizado.
Se ocorrer uma irregularidade durante a parametrizagao, por ex., a violagdo de uma
regra de plausibilidade, o MOVISAFE® CS..A permanece no estado operacional "Pa-
rametrizagao".

8.7.3 Estado operacional Estado seguro apés uma irregularidade critica

No estado operacional "Estado seguro”, nao ocorre nenhuma comunicagao de dados
do processo F. Todas as entradas e saidas digitais seguras sdo desligadas. O estado
operacional "Estado seguro” somente pode ser corrigido desligando e religando-o.
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8.8 Aceitacao relacionada com a tecnologia de seguranga

A PERIGO

O funcionamento adequado das fungdes de seguranga do acionamento ndo é ga-
rantido sem a aceitagéo relacionada com a tecnologia de seguranca.

Morte ou ferimentos graves.
» Verificar cada fungéo de seguranga do acionamento individual.

* Um relatdrio de aceitagéo individual sé pode ser elaborado se o sistema estiver
parado.

Para garantir que as fungdes de seguranga do acionamento estejam corretamente pa-
rametrizadas, € necessario realizar uma verificagdo e documentacao dos parametros
apos a colocagédo em operagao e a parametrizacao. Esta agédo é suportada pela ferra-
menta Assist CS.. integrada no MOVISUITE® na forma de um relatério de aceitagéo.

O conceito de seguranga se baseia nos seguintes pré-requisitos basicos. Os parame-
tros armazenados na memoria flash da placa de seguranga nao podem ser alterados.
Testes online e as respectivas assinaturas asseguram isso em caso de implementa-
¢ao de medidas basicas no componente. No entanto, a configuragdo do modulo nao
pode ser avaliada. Isto se aplica a parametrizagdo das entradas e saidas seguras,
bem como aos valores maximos das fun¢des de seguranga do acionamento. A verifi-
cacao é realizada com o relatério de aceitacgao.

Para fun¢des de seguranga de acionamento ndo utilizadas, € suficiente verificar se a
liberagao esta parametrizada para "Nao".

8.8.1 Procedimento

Apéds a colocacdo em operagédo bem-sucedida, é necessario confirmar que os dados
do relatério de aceitagao correspondem aos parametros na placa de seguranga. Os
valores parametrizados para as unidades do usuario, sensores e fungdes de monito-
racdo devem ser verificados e protocolados individualmente durante um teste de fun-
cionamento. E necessario verificar todos os valores maximos da placa de seguranca,
por ex., excedendo cada valor maximo e depois iniciando o estado definido (estado
seguro = STO + freio sem corrente). Para tal, pode ser necessario levar esse aspecto
em conta no comando da maquina e do sistema.

8.8.2 Elaborar relatério de aceitagao

Com a ferramenta Assist CS.. integrada no MOVISUITE®, é possivel gerar um relaté-
rio de aceitagéo individual e salva-lo como arquivo PDF. Antes de elaborar o relatério,
inserir os dados especificos do sistema no formulario do Assist CS.. Os dados espe-
cificos do sistema estao incluidos no arquivo PDF.

8.8.3 Estrutura do relatério de aceitagao
O relatério de aceitagao gerado como arquivo PDF contém as seguintes informagoes:
* Informagdes do sistema
+ Parametros da placa de seguranca
» Visdo geral das somas de verificacao
+ Dados de comunicagao
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8

8.8.4 Confirmar aceitagao
Apbs concluir a verificagao técnica de segurancga, o status da placa de segurancga de-
ve ser confirmado. Para confirmar o conjunto de dados, inserir a soma de verificagdo
do relatorio no Assist CS.. (linha 7 na figura a seguir).
T A FAdued A Tt mode acter Tt m: thee
Perform acceptance
L. Perform safety-relevans vevificates of the parameter se1ung using the repan and funcben ety
l] :JT:W - S REIDOOOLATATEIRID, 20171008 175225 geif - Adeve Acvobat ) e
Cubt  Bearbeten  Lapoge Fenter  Hille L]
Confirm data set a Erptglien = E E:b & & o 5 Eb ES E!I ul
Krvter shecinm of nepont R SHERRE - ) A | (=) e | s | = d | Werkzeuge | Kommentar
3569 ched hex
2. Parameter setting
1 (Compiete acoeptance  |s]
[z Tmoancaton acceptance i 1 ]
Lime Crested iy Approved by
4 ]
5 |Doiersignature | Dadessgnahue
13 S-au.'\rID O 100001 aTa MedSad
T |Crecksum of repont e ]
B |Famware version channel A 0 50
9 |Fumware version channel B 050 |
10 |F-AppiSet version 1
11 |Rieport version Ll |
12 | Tex] version 1
Back to “Paramaeter setting” Confim data set
Audprlagen L0
21877787147
8.9 Estabelecimento do estado de fornecimento
8.9.1 Pré-requisitos
Antes de estabelecer o estado de fornecimento, € necessario assegurar que o siste-
ma esteja parado e que nenhum movimento perigoso possa ser realizado.
A senha para fazer login na ferramenta de parametrizagdo "Assist CS.." esta disponi-
vel. A senha nao é redefinida ao definir o estado de fornecimento.
No estado de fornecimento da placa de seguranga, nenhuma fungéo de seguranga do
acionamento esta ativada. A placa de seguranga desliga o STO permanentemente.
8.9.2 Procedimento

1. No MOVISUITE® no menu "Diagnostico", selecione o item do menu "Diagndstico
MOVISAFE® CS..". Em seguida, selecionar o item do menu "Geral". Clicar na tecla

[Restaurar estado de fornecimento].

Abrir a ferramenta de parametrizagao "Assist CS.." e fazer login.

Transferir os dados para a unidade. Para

atualizar os dados no MOVISUITE®,

acessar o item do menu "Unidade — PC" no menu de contexto do eixo. Em segui-
da, o conjunto de dados é valido e se comporta como apés o fornecimento. O

identificador "Aceito" ndo esta definido.
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8.10 Redefinir senha

8.10.1 Procedimento

NOTA

Ao instalar e remover a placa de seguranga, observar as informagdes no capitulo
"Instalagdo mecanica".

[0

Proceder da seguinte maneira:
1. Desligar a unidade.

2. Remover a placa de seguranga. Para redefinir a senha, € necessaria a senha
mestra da placa de seguranca.

3. A senha mestra especifica da placa pode ser encontrada na etiqueta da placa de
segurancga.

Reinstalar a placa de seguranca.
Religar o sistema.

Abrir a ferramenta de parametrizagdo "Assist CS..". Para abrir o menu principal,
clicar na area vermelha "Assist CS.." no canto superior esquerdo.

7. Selecionar o item do menu "Alterar senha". Inserir a senha mestra no campo de
edicdo "Senha antiga".

8. Digitar sua nova senha nos campos de edigdo "Nova senha" e "Repetir nova se-
nha". Confirmar suas entradas.

Agora é possivel parametrizar a placa de seguranga no Assist CS..
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9 Operacao
9.1 Perigo da operacao do acionamento por inércia

A AVISO

Perigo devido ao funcionamento por inércia. Sem freio mecéanico ou com freio defei-
tuoso, ha o perigo de funcionamento por inércia.

Morte ou ferimentos graves.

» Em caso de perigos causados pelo funcionamento por inércia do acionamento e
que sao dependentes da aplicagdo, € necessario tomar medidas de protecao
adicionais (por ex, dispositivo de protegdo separado com trava). As medidas de
protecéo adicionais devem isolar o ponto perigoso até ndo haver mais perigo pa-
ra as pessoas. Alternativamente, deve-se equipar o acionamento com um freio
de seguranca.

« E necessario dimensionar as tampas de protecdo adicionais de acordo com a
avaliagao de risco dos requisitos identificados da maquina e monta-las.

* Apos a ativagdo de um comando de parada, dependendo do perigo do acesso,
este deve permanecer bloqueado até a total imobilizagdo do acionamento. Alter-
nativamente, € necessario determinar o acesso ou o0 momento do acesso € en-
tao calcular o periodo de seguranga a cumprir.
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10
10.1

10.1.1

10.2

Troca de dados com comando de nivel superior
Introducéao

Troca de dados com comando de nivel superior

Introducao

Numero de

As unidades MOVIDRIVE® com placa de seguranga integrada suportam a operagdo
em paralelo da comunicag¢ao padrao e segura através de um sistema de rede ou atra-
vés de uma rede. A comunicacdo PROFIsafe segura é possivel via PROFINET I10.
Para tal, o MOVI-C® CONTROLLER, ao qual esta conectado o MOVIDRIVE® modular/
system com placa de segurancga integrada, deve estar conectado a um controle a pro-
va de irregularidades (F-Host) através do PROFINET IO.

Para controlar fungdes a prova de irregularidades e avaliar as mensagens de retorno
da placa de seguranca através do PROFlsafe, a atribuicdo dos bits individuais nos
dados de entrada/saida do processo F deve ser levada em consideragao.

placas de seguranga no MOVI-C® CONTROLLER

Dependendo da versédo da unidade do MOVI-C® CONTROLLER, pode ocorrer o rou-
ting da comunicagdo PROFIsafe segura para muitas unidades distintas do tipo
MOVIDRIVE® modular/system com placa de seguranga integrada.

Os MOVI-C® CONTROLLER UHX25A-N/UHX45A-N suportam 8 placas de seguran-
ca.

Os MOVI-C® CONTROLLER UHX84A-R/UHX85A-R suportam até 24 placas de segu-
ranga, dependendo do firmware da unidade. Para tal, ler o firmware da unidade

MOVI-C® CONTROLLER UHX84A-R/UHX85A-R em MOVISUITE® no item "Dados da
unidade" > "Componente principal" > "Pacote do sistema".

* Firmware V2.0 Release 201703xxxx (margo de 2017) e versbes anteriores supor-
tam 8 placas de seguranga. Os dados do processo ndo seguros podem ser confi-
gurados a partir do slot 9.

O objeto "UHX84-R/UHX85-R V2.0" deve ser usado no catalogo de hardware do
TIA-Portal para o MOVI-C® CONTROLLER UHX84-R/UHX85-R.

+ Firmware V2.x ou V3.0 Release 201707xxxx (julho de 2017) e mais recente supor-
ta 24 placas de seguranca. Os dados do processo ndo seguros podem ser confi-
gurados a partir do slot 25.

Para esta versao, o objeto "UHX84-R/UHX85-R V3.0" deve ser usado no catalogo
de hardware do TIA-Portal.

Acesso da periferia F da placa de segurang¢a no TIA-Portal

As placas de seguranga CSB..A necessitam para uma comunicagao segura um total
de 8 bytes de dados de entrada e 7 bytes de dados de saida para a seg¢ao do telegra-
ma PROFIsafe e os ocupam na representagao do processo. Dos bytes citados acima,
4 bytes de dados de entrada e 3 bytes de dados de saida sdo dados I/O reais segu-
ros (dados do usuario F).

As placas de seguranga CSS..A necessitam para uma comunicagao segura um total
de 10 bytes de dados de entrada e 9 bytes de dados de saida para a sec¢éo do tele-
grama PROFIsafe e os ocupam na representagéo do processo. Dos bytes citados aci-
ma, 6 bytes de dados de entrada e 5 bytes de dados de saida sao dados /O reais se-
guros (dados do usuario F).

Os 4 bytes restantes sdo necessarios para armazenagem dos telegramas de acordo
com a especificagdo PROFIsafe.

10
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10.2.1  Bloco de dados da periferia F da placa de seguranga
Para cada placa de seguranga, um bloco de dados (BD) da periferia F € gerado auto-
maticamente durante a compilagao na ferramenta de configuracdo (HW Config). A pe-
riferia F BD oferece ao usuario uma interface através da qual ele pode avaliar ou con-
trolar variaveis no programa de seguranga.
O nome simbdlico consiste de um prefixo invariavel "F", do endereco de inicio da peri-
feria F e do nome introduzido na configuracdo nas caracteristicas do objeto para a pe-
riferia F (por exemplo: FO0O008_198).
A tabela seguinte mostra a periferia F BD da placa de seguranca:
Endere- [ Nome sim- Tipo de |Fungéao Padrao
co bélico dados
(Variavel)
Variaveis DBX0.0 |["F00008_ 198" |BOOL 1: Ativar passi- |0
que o usua- (PASS_ON) vagao
rio pode —
controlar. DBX0.1 |["F00008_198" |BOOL 1: Confirmagéo | 1
(ACK_NEC) necessaria pa-
- ra reintegracao
na placa de se-
guranga
DBX0.2 ["FO0008_198" |BOOL 1: Confirmacgéao |0
(ACK_REI) para reintegra-
- cao
DBX0.3 |"F00008_ 198" |BOOL Variavel para |0
(IPAR_EN) reparametriza-
- ¢ao (nao su-
portada pela
placa de segu-
ranga).
Variaveis DBX2.0 ["FO0008_198" |BOOL Executar passi- | 1
que o usua- (PASS-OUT) vacao
rio pode ler.
DBX2.1 |"F00008_198" |BOOL 1: Valores de |1
(QBAD) substituicao
sdo emitidos
DBX2.2 |"F00008_ 198" |BOOL 1: Solicitagdo |0
(ACK_REQ) de confirmacéao
- para reintegra-
¢ao
DBX2.3 ["F0O0008_198" |BOOL Variavel para |0
(IPAR_OK) reparametriza-
- ¢ao (nao su-
portada pela
placa de segu-
ranga).
DBB3 "FO0008_198" |BYTE Informacao de |-
(DIAG) manutengao
PASS ON Com a variavel PASS_ON, é possivel ativar a passivagdo da placa de seguranga. En-

quanto PASS_ON for = 1, a passivagao da periferia F esta sendo feita.
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ACK_NEC

ACK_REI

ACK_REQ

PASS_OUT

QBAD

DIAG

Troca de dados com comando de nivel superior 1
Acesso da periferia F da placa de seguranga no TIA-Portal

Apéds uma irregularidade ter sido corrigida, a placa de segurancga é reintegrada, de-
pendendo do ajuste da variavel ACK_NEC.

*+ ACK_NEC = 0: Ocorre uma reintegragdo automatica.

*+ ACK _NEC = 1: Ocorre uma reintegragdo automatica através de uma confirmagéao
do usuario.

A AVISO

Parametrizagdo ndo autorizada da variavel ACK_NEC = 0.
Morte ou ferimentos graves

* S0 é permitido parametrizar a variavel ACK_NEC = 0 se for possivel uma reinte-
gracao automatica tecnicamente segura para o processo em questao.

» Verificar se é permitido realizar uma reintegragdo automatica para o processo
em questao.

Para reintegrar a placa de seguranga, apos a eliminagao de uma irregularidade, é ne-
cessaria uma confirmagéo do usuario com flanco positivo na variavel ACK_REI. Uma
confirmacao so6 é possivel quando a variavel ACK_REQ = 1.

O sistema de controle F coloca ACK_REQ = 1 assim que todas as irregularidades
ocorridas na troca de dados com a placa de segurancga tiverem sido eliminadas. Apos
uma confirmacéo bem-sucedida, o sistema de controle F coloca ACK_REQ em 0.

A variavel PASS_OUT indica se a passivagao da placa de seguranga esta presente.
Valores de substituicao sdo emitidos.

Irregularidade na troca de dados com a placa de seguranga. Indica se houve uma
passivacgao. Valores de substituicao sdo emitidos.

Para objetivos de manutencgéo, a variavel DIAG fornece informagéo n&o segura sobre
irregularidades ocorridas no sistema de controle F. Maiores informagdes encontram-
se no respectivo manual do sistema de controle F.
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10.3

10.3.1

Dados de saida de processo

Perfil de dados do processo F

Troca de dados com comando de nivel superior
Perfil de dados do processo F

CSS21A/CSS31A Variante do perfil "Padrao de tecnologia”

Byte |Bit |Nome Valor | Descricao
0 0 |STO1 0 Ativar STO.
1 Desativar STO.
1 Liberacao |0 Bloqueio do movimento passo a passo.
csicla_lpasso 1 Liberagdo de um passo.
No flanco 0 — 1, o valor da posi¢ao atual € armaze-
nado como valor de referéncia.
2 SBT Clea- |0 Selegao do teste de frenagem desativado.
rance” Selecao do teste de frenagem possivel.
Reserva
4 Modo si- |0 Desativar o modo silencioso do encoder.
lencioso 1 Ativar o modo silencioso do encoder.
5 Modode |0 Desativar modo de teste.
teste ativo 1T Ativar modo de teste.
6 Desblo- 0 Sem confirmagao.
queio F-DI Confirmagéao do F-DI bloqueado (flanco 0 — 1).
7 Confirma- |0 Sem confirmacéo.
¢ao de_ir- Confirmacéo de irregularidade (flanco 0 — 1).
regularida-
de
1 0 F-DOO00 0 Desligar a saida F-DOQO (abrir).
1 Ligar a saida F-DOO0O (fechar).
1 F-DOO01 0 Desligar a saida F-DOO01 (abrir).
1 Ligar a saida F-DOO01 (fechar).
2 Reserva
3 Reserva
4 Reserva
5 Reserva
6 Reserva
7 Reserva
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Troca de dados com comando de nivel superior

Perfil de dados do processo F

Byte |Bit |Nome Valor | Descricao
2 0 SOS1 0 Ativar SOS.
1 Desativar SOS.
1 Reserva
2 |SSX1 0 Ativar SSx1.
1 Desativar SSx1.
3 SSX2 0 Ativar SSx2.
1 Desativar SSx2.
4 |SDN 0 Ativar SDI1.
1 Desativar SDI1.
5 |SDI2 0 Ativar SDI2.
1 Desativar SDI2.
6 |SLM 0 Ativar SLI1.
1 Desativar SLI1.
7 |SLI2 0 Ativar SLI2.
1 Desativar SLI2.
3 0 |SLS1 0 Ativar SLS1.
1 Desativar SLS1.
1 SLS2 0 Ativar SLS2.
1 Desativar SLS2.
2 |SLS3 0 Ativar SLS3.
1 Desativar SLS3.
3 |SLs4 0 Ativar SLS4.
1 Desativar SLS4.
4 |SSR1 0 Ativar SSR1.
1 Desativar SSR1.
5 |SSR2 0 Ativar SSR2.
1 Desativar SSR2.
6 Reserva
7 Reserva

10
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1 0 Troca de dados com comando de nivel superior

Perfil de dados do processo F

Byte |Bit |Nome Valor | Descricao
4 0 |SLA1 0 Ativar SLA1.
1 Desativar SLA1.
1 SLA2 0 Ativar SLAZ2.
1 Desativar SLA2.
2 Reserva
3 Reserva
4 Reserva
5 Reserva
6 Reserva
7 Reserva

1) Afungéo SBT nao esta disponivel.
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Dados de entrada do processo

Troca de dados com comando de nivel superior

Perfil de dados do processo F

gularidade

Byte |Bit [Nome Valor | Descrigao
0 0 |[STO1 0 STO nao esta ativo. O desligamento seguro
nao esta ativo.
1 STO relata o status "STO ativo". Todas as sai-
das parametrizadas em STO sé&o desligadas.

1 Diagnéstico 0 Nenhuma fungao de seguranga do acionamen-
Funcgbes de se- to detectou uma violagdo do valor maximo.
guranca do aci- 1 Pelo menos uma fung¢éo de seguranga do acio-
onamento : . ~
(ASF) namento selecionada detectou uma violagéo do

valor maximo ou n&o pode realizar o monitora-
mento do valor maximo como irregularidade
subsequente.

2 | SBT Active” 0 Teste de frenagem n3o esta ativo.

1 Teste de frenagem esta ativo.

3 Dados de entra- |0 Ao menos um dos valores do processo F-DI en-
da validos via um valor substituto.

1 Todos os valores do processo do F-DI contém
valores atuais.

4 Modo silencioso |0 A funcao de modo silencioso do encoder nao

esta ativa ou ocorreu uma irregularidade.
1 A fung¢do do modo silencioso do encoder esta
ativa.

5 Modo de teste |0 O modo de teste das fung¢des de seguranga do
ativo acionamento nao esta ativo.

1 O modo de teste das fungdes de segurancga do
acionamento esta ativo.

6 |Atencéao 0 A placa de segurancga esta em operagao sem

irregularidades.
1 Pelo menos uma mensagem de atengao na
placa de seguranga esta ativa.

7 Estado deirre- |0 A placa de seguranca estd em operagdo sem

irregularidades.

Hé pelo menos uma irregularidade na placa de
seguranga.
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1 Troca de dados com comando de nivel superior
Perfil de dados do processo F

Byte |Bit |[Nome Valor | Descrig¢ao
1 0 F-DIOO 0 Valor de processo F-DI0O0: "low" ou irregularida-
de.
1 Valor de processo F-DI00: "high".
1 F-DIO1 0 Valor de processo F-DI01: "low" ou irregularida-
de.
1 Valor de processo F-DI01: "high".
2 F-DI02 0 Valor de processo F-DIO2: "low" ou irregularida-
de.
1 Valor de processo F-DI02: "high".
3 F-DIO3 0 Valor de processo F-DI03: "low" ou irregularida-
de.
1 Valor de processo F-DI03: "high".
4 Reserva
5 |Reserva
6 |Reserva
7 Reserva
2 0 |SOS1 0 SOS1 néo ativo ou violagao do valor maximo/ir-
regularidade.
1 SOS1 estd ativo.
1 Reserva
2 | SSx1 0 SSx1 n&o ativo ou violagéo do valor maximo/ir-
regularidade.
1 SSx1 esta ativo.
3 |SSx2 0 SSx2 nao ativo ou violagédo do valor maximo/ir-
regularidade.
1 SSx2 esta ativo.
4 |SDN 0 SDI1 nao ativo ou violagdo do valor maximo/ir-
regularidade.
1 SDI1 esta ativo.
5 |SDI2 0 SDI2 nao ativo ou violagdo do valor maximo/ir-
regularidade.
1 SDI2 esta ativo.
6 |[SLI1 0 SLI1 nao ativo ou violagao do valor maximol/ir-
regularidade.
1 SLI1 esta ativo.
7 |SLI2 0 SLI2 nao ativo ou violagao do valor maximol/ir-

regularidade.

SLI2 esta ativo.
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Troca de dados com comando de nivel superior

Perfil de dados do processo F

Byte |Bit |[Nome Valor | Descrigao
3 0 |SLS1 0 SLS1 nao ativo ou violagdo do valor maximo/ir-
regularidade.
1 SLS1 esta ativo.
1 SLS2 0 SLS2 nao ativo ou violagao do valor maximo/ir-
regularidade.
1 SLS2 esta ativo.
2 |SLS3 0 SLS3 nao ativo ou violagédo do valor maximol/ir-
regularidade.
1 SLS3 esta ativo.
3 |SLS4 0 SLS4 nao ativo ou violagédo do valor maximol/ir-
regularidade.
1 SLS4 esta ativo.
4 |SSR1 0 SSR1 nao ativo ou violagao do valor maximol/ir-
regularidade.
1 SSR1 esta ativo.
5 |SSR2 0 SSR2 nao ativo ou violagao do valor maximol/ir-
regularidade.
1 SSR2 esta ativo.
Reserva
7 Reserva
4 SLA1 0 SLA1 n&o ativo ou violagédo do valor maximo/ir-
regularidade.
1 SLA1 esta ativo.
1 SLA2 0 SLA2 nao ativo ou violagéo do valor maximo/ir-
regularidade.
1 SLA2 est4 ativo.
2 |SSM1 0 SSM1 nao ativo ou violagao do valor maximol/ir-
regularidade.
1 SSM1 esta ativo.
3 |SSM2 0 SSM2 nao ativo ou violagao do valor maximol/ir-
regularidade.
1 SSM2 esta ativo.
4 |SSM3 0 SSM3 nao ativo ou violagao do valor maximol/ir-
regularidade.
1 SSM3 esta ativo.
5 |SSM4 0 SSM4 nao ativo ou violagao do valor maximol/ir-
regularidade.
1 SSM4 esta ativo.
6 Reserva
Reserva
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1 Troca de dados com comando de nivel superior
Perfil de dados do processo F

Byte

Bit

Nome

Valor |Descrigao

Reserva

Reserva

Reserva

Reserva

Reserva

Reserva

Ol |~ WIN|-~|O

Reserva

7

Reserva

1) Afungao SBT n&o esta disponivel.

10.3.2 Variante do perfil CSB31A "Tecnologia de rede F-DO"

Dados de saida de processo

Byte |Bit |[Nome Valor | Descrigao
0 0 |STO1 0 Ativar STO.
1 Desativar STO.
1 Reserva
2 Reserva
3 Reserva
4 Reserva
5 Reserva
6 Desblo- |0 Sem confirmagao.
gtljeio F- 1 Confirmagéo do F-DI bloqueado (flanco 0 — 1).
7 Confirma- |0 Sem confirmacao.
¢ao de.ir- Confirmagéao de irregularidade (flanco 0 — 1).
regulari-
dade
1 0 F-DO00 (O Desligar a saida F-DOO0O (abrir).
1 Ligar a saida F-DOOQO (fechar).
1 F-DO01 |0 Desligar a saida F-DOO01 (abrir).
1 Ligar a saida F-DOO01 (fechar).
2 Reserva
3 |Reserva
4 Reserva
5 |Reserva
6 |Reserva
7 Reserva
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Troca de dados com comando de nivel superior

Perfil de dados do processo F

Byte |Bit |Nome Valor | Descrigao
2 0 Reserva
1 Reserva
2 |SSX1 0 Ativar SSx1.
1 Desativar SSx1.
3 |SSX2 0 Ativar SSx2.
1 Desativar SSx2.
4 Reserva
5 |Reserva
6 |Reserva
7 Reserva
Dados de entrada do processo
Byte |Bit |[Nome Valor |Descrigao
0 0 |STO1 0 STO néo esta ativo. O desligamento seguro do
acionamento ndo est3 ativo.
1 STO relata o status "STO ativo". Todas as saidas
parametrizadas em STO s&o desligadas.
1 |Reserva
2 |Reserva
Dados de en- |0 Ao menos um dos valores do processo F-DI envia
trada validos um valor substituto.
1 Todos os valores do processo do F-DI contém va-
lores atuais.
4 |Reserva
Reserva
6 |Atencéao 0 A placa de segurancga esta em operagao sem irre-
gularidades.
1 Pelo menos uma mensagem de atengao na placa
de seguranga esta ativa.
7 |Estadodeir- |0 A placa de seguranga esta em operagao sem irre-
regularidade gularidades.
1 Pelo menos uma irregularidade na placa de segu-
ranga esta ativo.
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1 Troca de dados com comando de nivel superior
Perfil de dados do processo F

Byte |Bit |[Nome Valor | Descrigao
1 0 |F-DIoO 0 Valor de processo F-DI0O: "low" ou irregularidade.
1 Valor de processo F-DI00: "high".
1 |F-DIO1 0 Valor de processo F-DI01: "low" ou irregularidade.
1 Valor de processo F-DI01: "high".
2 |F-DI02 0 Valor de processo F-DI02: "low" ou irregularidade.
1 Valor de processo F-DI02: "high".
3 |F-DIO3 0 Valor de processo F-DI03: "low" ou irregularidade.
1 Valor de processo F-DI03: "high".
4 |Reserva
5 |Reserva
6 |Reserva
7 |Reserva
2 0 |Reserva
1 Reserva
2 | SSx1 0 SSx1 nao esta ativo ou violagdo do valor maximo/
irregularidade.
1 SSx1 esta ativo.
3 |SSx2 0 SSx2 nao esta ativo ou violagdo do valor maximo/
irregularidade.
1 SSx2 esta ativo.
4 |Reserva
5 |Reserva
6 |Reserva
7 |Reserva
3 0 |[Reserva
1 Reserva
2 |Reserva
3 |Reserva
4 |Reserva
5 |Reserva
6 |Reserva
7 |Reserva
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Troca de dados com comando de nivel superior

Perfil de dados do processo F 1 0

10.3.3 Variante do perfil CSB21A "Tecnologia de rede STO"

Dados de saida de processo

Byte

Bit

Nome

Valor

Descrigao

0

0

STO1

0

Ativar STO.

Desativar STO.

Reserva

Reserva

Reserva

Reserva

Reserva

OO | WIN| =

Desblo-
queio F-DI

Sem confirmagéo.

Confirmagéao do F-DI bloqueado (flanco 0 — 1).

Confirma-
¢ao de ir-
regulari-
dade

Sem confirmagéo.

Confirmacéo de irregularidade (flanco 0 — 1).

Reserva

Reserva

Reserva

Reserva

Reserva

Reserva

Reserva

Reserva

Reserva

Reserva

N ~|ON|O| O |~ WOW|IN|>~|O

SSX1

Ativar SSx1.

Desativar SSx1.

SSX2

Ativar SSx2.

- OoO| = |0

Desativar SSx2.

Reserva

Reserva

Reserva

N oo~

Reserva
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10

Dados de entrada do processo

Troca de dados com comando de nivel superior
Perfil de dados do processo F

Byte |Bit |[Nome Valor |Descrigao
0 0 STO1 0 STO néo estd ativo. O desligamento seguro do acio-
namento nao esta ativo.
1 STO relata o status "STO ativo". Todas as saidas
parametrizadas em STO s&o desligadas.
1 Reserva
Reserva
Dados de |0 Ao menos um dos valores do processo F-DI envia
entrada um valor substituto.
validos A
1 Todos os valores do processo do F-DI contém valo-
res atuais.
4 Reserva
5 Reserva
6 Atencédo |0 A placa de seguranca esta em operagéo sem irregu-
laridades.
1 Pelo menos uma mensagem de atengao na placa de
segurancga esta ativa.
7 Estado de |0 A placa de seguranga esta em operagao sem irregu-
irregulari- laridades.
dade 1 Ha pelo menos uma irregularidade na placa de segu-
ranca.
1 0 F-DI00 0 Valor de processo F-DI0O: "low" ou irregularidade.
1 Valor de processo F-DI00: "high".
1 F-DIO1 0 Valor de processo F-DI01: "low" ou irregularidade.
1 Valor de processo F-DI01: "high".
2 F-DI02 0 Valor de processo F-DI02: "low" ou irregularidade.
1 Valor de processo F-DI02: "high".
3 F-DIO3 0 Valor de processo F-DI03: "low" ou irregularidade.
1 Valor de processo F-DI03: "high".
4 Reserva
5 Reserva
6 Reserva
7 Reserva
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Troca de dados com comando de nivel superior

Perfil de dados do processo F 1 0

Byte

Bit

Nome

Valor

Descrigao

Reserva

Reserva

SSX1

SSx1 nao esta ativo ou violagao do valor maximo/ir-
regularidade.

SSx1 esta ativo.

SSX2

SSx2 néo esta ativo ou violagdo do valor maximo/ir-
regularidade.

SSx2 esta ativo.

Reserva

Reserva

Reserva

Reserva

Reserva

Reserva

Reserva

Reserva

Reserva

Reserva

Reserva

N o ol ®OINI_O|NO|OW| B>

Reserva

10.3.4 Valores substitutos dos dados de entrada do processo (F-PE)

Para todos os dados do processo (F-PE) decorrentes da placa de seguranga, o valor
"0" é escrito como valor substituto. A excegao disso € o status da irregularidade. Para
o status da irregularidade, o valor "1" é gravado como valor substituto se o protocolo
estiver sem irregularidades. Se o protocolo F estiver com irregularidades, o valor "0"
sera gravado para o status da irregularidade.

10.3.5 Valores substitutos dos dados de saida do processo (F-PA)

No controle F, todos os bits descritos como "Reserva" devem ser definidos como "0".
Para as fungbes de seguranca do acionamento que n&o sao utilizadas, o bit para se-
lecdo deve ser definido através dos dados de saida do processo seguro (F-PA), caso
contrario, uma irregularidade no sistema de encoder causara imediatamente uma irre-

gularidade do encoder.
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1 Troca de dados com comando de nivel superior
Confirmagéao da placa de segurancga

10.4 Confirmagao da placa de seguranga

10.41 Confirmagao da troca de dados PROFlIsafe

Para uma troca de dados segura da placa de seguranca via PROFlIsafe, a comunica-
¢ao PROFIsafe nao deve conter irregularidades. Assim que uma solicitagao de confir-
macao da placa de segurancga persistir através do bit ACK_NEC no bloco de dados
da periferia F, o usuario deve acionar uma confirmagao por meio de um flanco ascen-
dente através do bit ACK_REI.

10.4.2 Confirmagao da placa de seguranga

Assim que a troca de dados segura da placa de seguranga via PROFlsafe estiver
sem irregularidades, as irregularidades na placa de seguranga podem ser confirma-
das por um flanco ascendente através do bit Confirmag¢ao da irregularidade nos da-
dos de saida do processo F.
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11

11.1

Tempos de resposta
Calculo dos tempos de resposta

Tempos de resposta

O tempo de resposta tem um papel importante na concepgao e execucao de fungdes
de seguranca do acionamento em sistemas e maquinas. Para adequar o tempo de
resposta as exigéncias de uma fungdo de seguranga do acionamento, € necessario
sempre considerar o sistema inteiro, desde o sensor (ou dispositivo de controle) até o
atuador. Em combinag&o com a placa de seguranca MOVISAFE® CS..A, os seguintes
tempos sao determinantes:

+ Tempo de resposta dos sensores conectados

» Duragéo do ciclo PROFIsafe

» Tempo de processamento (duragao do ciclo) no controlador de seguranga
» Tempo de monitoragdo PROFIsafe F WD_Time

« Tempos de resposta internos da placa de seguranga MOVISAFE® CS..A

+ Tempo de resposta dos atuadores (p. ex., conversor de frequéncia)

Estabelecer a sequéncia de respostas para cada fungdo de seguranca do acionamen-
to em sua aplicagdo e determine respectivamente o maximo tempo de resposta, ob-
servando as especificagdes relevantes do fabricante. Observar sobretudo os dados
da documentagao de seguranga do controlador de seguranga utilizado.

Informagdes sobre o tempo de resposta maximo da placa de seguranga MOVISAFE®
CS..A podem ser encontradas no capitulo "Dados técnicos". Mais informagdes sobre
a consideragéo dos tempos de resposta para a comunicagdo PROFIsafe segura en-
contram-se na respectiva norma IEC 61784-3-3.

Calculo dos tempos de resposta

Os seguintes tempos de resposta sédo atribuidos de modo fixo:
* T4 =4 ms (duragdo do ciclo do sistema)
* T 1a = 0.5 ms (duragéo do ciclo do sistema)

+ Tempo de resposta a irregularidade maximo T (z, = 9 ms aplica-se para desligar a
saida interna F-DO_STO e as saidas digitais seguras F-DO. externas e para defi-
nir o status da irregularidade dos dados de entrada do processo seguro (F-PE).

+ Os tempos de resposta das placas de seguranca em relacdo as saidas digitais se-
guras (F-DO) aplicam-se a cargas 6hmicas <30 kQ.
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11

Tempos de resposta
Calculo dos tempos de resposta

11.11 Encoder

Todos os tempos de resposta devem ser multiplicados pelo fator 1.002.

Fator de calculo (simbo- |Norma de calculo Tempo de resposta

los)

Encoder sen/cos:

+ Tempo de processamen- | T o + T 1,4

to do posicionamento do
encoder

(T_enc_pos)

+ Tempo de processamen- | Tempo de filtragem Velocidade (8708.3) + T 1, + T 56

to da velocidade do en-
coder

(T_ENC_VEL)

+ Tempo de processamen- | Tempo de filtragem Aceleragéo (8708.2) + 2 x T 4 + T g

to da aceleragao do en-
coder

(T_ENC_ACC)

Encoder integrado EI7C:

+ Tempo de processamen- | Tempo de filtragem Velocidade (8708.4) + 1/n i + T 105 + T g5

to da velocidade do en-
coder

(TiENC7VEL)

Tempo de resposta Irregula-
ridade do encoder:

« Desligamento F- 8 ms
DO_STO/F-DOx

» Definicdo do status da ir- |12 ms
regularidade F-PE

11.1.2 Entrada digital segura F-DI

Todos os tempos de resposta devem ser multiplicados pelo fator 1.002.

Fator de calculo (simbolos)

Norma de calculo Tempo de resposta

Tempo de processamento de entrada ao
selecionar F-DI

(Tfprocessamento de entradafF—DI)

Tempo de filtragem de entrada (8704.2) + 2 ms + T 5 +
350 us

Processamento de entrada ao desmarcar
F-DI:

(Tfprocessamento de entradafF-DLDesmarcaQéo)

¢ 1 canal

e 2canal

Tempo de filtragem de entrada (8704.2) + 51 ms + T 5 +
350 us

Tempo de filtragem de entrada (8704.2) + 2 ms + T . +
350 us

Tempo de resposta do diagndstico de ca-
bos

30 ms (os tempos de resposta das fungbes de seguranga do
acionamento n&o sao levados em consideragao)
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Tempos de resposta 1 1

Calculo dos tempos de resposta

11.1.3 Comunicagdo segura

Os tempos de resposta para uma comunicagdo segura sempre se referem ao proto-
colo seguro e nao a interface externa da placa de seguranga. Todos os tempos de
resposta devem ser multiplicados pelo fator 1.002.

Fator de calculo (simbolos) Norma de calculo Tempo de resposta

Tempo de processamento de entrada atra- (2 x T 1,4 + T g
vés de dados de saida do processo segu-
ros

(T_processamento de entrada_F-PA)

Tempo de reSpOSta Sele(}éo (F'DIX de T_processamento de entrada_F-DIx + TSys
acordo com F-PE)

Tempo de resposta (F-PA de acordo com T processamento de entrada_F-PA T Tsys

F-DOx)

11.1.4 Seleg¢ao de uma fungao de seguranga do acionamento por meio de uma entrada digital
segura na operacao independente

Todos os tempos de resposta devem ser multiplicados pelo fator 1.002.

Fator de calculo Norma de calculo Tempo de resposta

STO T processamento de entradaF-01 T T _sys T T€MPpO de atuagao do freio”(8706.15)

SOS T processamento de envacn 01 + T sy

SS1(b) T processamento de entrada_F-01 T 1 _sys T SSX(b) Desaceleragdo de monitoragéo t, (8706.9) +

Tempo de atuagdo do freio" (8706.15) + Velocidade_real/SSx(b) Desacelerago a
(8706.10) + SSx(x) Tempo de retrocesso? t, (8706.11)

SS2(b) T processamento de entrada F-01 T 1 _sys T SSX(b) Desaceleragdo de monitoragéo t, (8706.9) +
Velocidade_real/SSx(b) Desaceleragéo a (8706.10) + SSx(x) Tempo de retrocesso?
t; (8706.11)

SS1(c) T processamento de entrada F-01 + 1 _sys T SSX(c) Desaceleragéo t1 (8706.8) + Tempo de atua-
¢ao do freio® (8706.15)

SSZ(C) Tiprocessamento de entrada_F-DI + TﬁSys + SSX(C) Desaceleragéo t1 (87068)

SSx(b) com SLI T processamento de entrada_F-bI + T_sys + SSX(b) Desaceleragéo de monitoragéo t, (8706.9) +

Velocidade_real/SSx(b) Desaceleragéo a (8706.10) + SSx(x) Tempo de retrocesso?
t; (8706.11)

SSx(c) com SLI T processamento de entrada_F-01 + T _sys + SSX(c) Desaceleragéo t1 (8706.8)

SLS T processamento de entrada_F-D1 + T_sys + D€saceleragéo de monitoragéo t, (8706.23) + (Veloci-
dade maxima - Limite de velocidade (8706.24))/Desaceleragéo a (8706.27) + SSx(x)
Tempo de retrocesso? t, (8706.28)

SSR T processamento de entrada_F-bI + T_sys + D€saceleragéo de monitoragéo t2 (8706.53)
SDI Tﬁprocessamento de entrada_F-DI + Tfsys
SLI Tﬁprocessamento de entrada_F-DI + Tfsys
SLA T_processamento de entrada_F-DI + T_Sys

1) Se aliberagéo SBC (8706.14) = Nao, entédo o tempo de atuagéo do freio € =0
2) No monitoramento de rampa = o tempo de retrocesso € linear = 0
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Tempos de resposta
Calculo dos tempos de resposta

11.1.5

Sele¢ao de uma fungao de seguranga do acionamento por meio de comunicagio segura

Os tempos de resposta para uma comunicagdo segura sempre se referem ao proto-
colo seguro e nao a interface externa da placa de seguranga. Todos os tempos de
resposta devem ser multiplicados pelo fator 1.002.

Fator de calculo

Norma de calculo Tempo de resposta

STO:
e Através do F-PA
¢ Através do F-DI

Tﬁprocessamento de entrada_F-PA + 2 X TﬁSys + Tempo de atuagéo dO fre|01)(870615)

T_processamento de entrada_F-DI + 2 X T_Sys + Tempo de atua(}éo dO frei01) (87061 5)

SOS:
e Através do F-PA
e Através do F-DI

T_processamento de entrada_F-PA + T_Sys

T

_processamento de entrada_F-DI + TﬁSys

SS1(b):
¢ Através do F-PA

e Através do F-DI

T Lrocessamento de entrada_F-pa + 2 X T g, + SSX(b) Desacelerag&o de monitoragéo t, (8706.9)
+ Tempo de atuagao do freio” (8706.15) + Velocidade_real (8700.79)/SSx(b) Des-
aceleragio a (8706.10) + SSx(x) Tempo de retrocesso? t, (8706.11)

T processamento de entrada_F-01 + 2 X T g5 + SSX(b) Desaceleragdo da monitoragéo t, (8706.9)
+ Tempo de atuagao do freio” (8706.15) + Velocidade_real (8700.79)/SSx(b) Des-
aceleracgao a (8706.10) + SSx(x) Tempo de retrocesso? t; (8706.11)

SS2(b):
e Através do F-PA

e Através do F-DI

T processamento de entrada F-pa + 1 _sys T SSX(b) Desaceleragdo de monitoragéo t, (8706.9) +
Tempo de atuagao do freio” (8706.15) + Velocidade_real (8700.79)/SSx(b) Desace-
leragéo a (8706.10) + SSx(x) Tempo de retrocesso? t, (8706.11)

T processamento de entrada_F-01 T T _sys T SSX(b) Desaceleragdo da monitoragéo t, (8706.9) +
Tempo de atuagéo do freio” (8706.15) + Velocidade_real (8700.79)/SSx(b) Desace-
leragao a (8706.10) + SSx(x) Tempo de retrocesso? t, (8706.11)

SS1(c):
e Através do F-PA

e Através do F-DI

T_processamento de entrada_F-PA + 2 x T_Sys + SSX(C) Desaceleragéo t1 (87068) + Tempo de
atuagéo do freio" (8706.15)

T processamento de entrada_F01 T 2 X T gy + SSX(c) Desaceleragéo t; (8706.8) + Tempo de atu-
agdo do freio" (8706.15)

SS2(c):
e Através do F-PA
e Através do F-DI

T_processamento de entrada_F-PA + T_Sys + SSX(C) Desaceleragéo I:1 (87068)

Tﬁprocessamento de entrada_F-DI + TﬁSys + SSX(C) Desaceleragéo t1 (87068)

SSx(b):

* Com estado final
SLI através de F-
PA

¢« Com estado final
SLI através de F-
DI

T processamento de entrada_F-pa + 2 X T g, + SSX(b) Desaceleragéo de monitoragéo t, (8706.9)
+ Tempo de atuagao do freio” (8706.15) + Velocidade_real (8700.79)/SSx(b) Des-
aceleragao a (8706.10) + SSx(x) Tempo de retrocesso? t, (8706.11)

T processamento de entrada_F-01 + 2 X T g5 + SSX(b) Desaceleragdo da monitoragéo t, (8706.9)
+ Tempo de atuagao do freio” (8706.15) + Velocidade_real (8700.79)/SSx(b) Des-
aceleragio a (8706.10) + SSx(x) Tempo de retrocesso? t, (8706.11)

SSx(c):

« Com estado final
SLI através de F-
PA

Tﬁprocessamento de entrada_F-PA + 2 X TﬁSys + SSX(C) Desaceleragéo t1 (87068) + Tempo de
atuagéo do freio" (8706.15)
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Tempos de resposta
Calculo dos tempos de resposta

Fator de calculo

Norma de calculo Tempo de resposta

¢« Com estado final
SLI através de F-
DI

T processamento de entrada F-01 + 2 X T g5 + SSX(c) Desaceleragéo t, (8706.8) + Tempo de atu-
ac3o do freio" (8706.15)

SLS:
¢ Através do F-PA

e Através do F-DI

T cingangsverarbeitung F-pa T T _sys + SSX(b) Desaceleragéo de monitoragéo t, (8706.23) +
(Velocidade maxima - Limite de velocidade (8706.24))/SSx(b) Desaceleragéo a
(8706.27) + SSx(x) Tempo de retrocesso? t, (8706.28)

T processamento de entrada_F-bI + 1_sys ¥ SSX(b) Desaceleragéo de monitoragéo t, (8706.23) +
(Velocidade maxima - Limite de velocidade (8706.24))/SSx(b) Desaceleragao a
(8706.27) + SSx(x) Tempo de retrocesso? t, (8706.28)

SSM

T_processamento de entrada_F-PA + T_Sys

SSR:
e Através do F-PA
e Através do F-DI

T processamento de entrada_F-pa T T_sys + D€saceleragéo de monitoragéo t, (8706.53)

T processamento de entrada_F-01 + T _sys T De&SAceleragio de monitoragéo t, (8706.53)

SDI:
¢ Através do F-PA
e Através do F-DI

T_processamento de entrada_F-PA + T_Sys

Tﬁprocessamento de entrada_F-DI + TﬁSys

SLI:
¢ Através do F-PA
e Através do F-DI

T_processamento de entrada_F-PA + T_Sys

T_processamento de entrada_F-DI + T_Sys

SLA:
e Através do F-PA
e Através do F-DI

Tiprocessamento de entrada_F-PA + TﬁSys

T_processamento de entrada_F-DI + T_Sys

1) Se aliberagédo SBC (8706.4) = Nao, entao o tempo de atuagéo do freio é = 0

11
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Tempos de resposta
Calculo dos tempos de resposta

11.1.6

Tempo de resposta para violagdo do valor maximo na operagao independente

Todos os tempos de resposta devem ser multiplicados pelo fator 1.002.

Fator de calculo

Norma de calculo Tempo de resposta

SO0S

T_ENC_POS + T_Sys

SSx(b)

T_ENC_VEL + T_Sys

SLS com resposta a
irregularidade para-

metrizada:

+ STO Tencvee + T sy

+ SS1(c) T enc ver + T sy + SSx(c) Desaceleragdo t, (8706.8) + Tempo de atuagéo do freio "
(8706.15)

+ SS2(c) T enc ver + T sy + SSx(c) Desaceleragéo t, (8706.8)

*  SS1(b) T enc ver + T sy + SSx(b) Desaceleragéo de monitoragéo t, (8706.9) + Tempo de atu-
agdo do freio" (8706.15) +Velocidade_real (8700.79)/SSx(b) Desaceleragéo a
(8706.10) + SSx(x) Tempo de retrocesso?t, (8706.11)

« SS2(b) T encver + T sy + SSx(c) Desaceleragéo t, (8706.8) + Velocidade_real (8700.79)/
SSx(b) Desaceleragao a (8706.10) + SSx(x) Tempo de retrocesso? t, (8706.11)

SSM Tencvee v T sy

SSR com resposta a
irregularidade para-

metrizada:

+ STO T_ENC_VEL + T_Sys

+ SS1(c) T enc ver + T sy + SSx(c) Desaceleragéo t, (8706.8) + Tempo de atuagéo do freio”
(8706.15)

*« SS2(c) T encver + T 545 + SSx(c) Desaceleragéo t; (8706.8)

* SS1(b) T encver + T sy + SSx(b) Desaceleragdo da monitoragéo t, (8706.9) + Tempo de atu-
agéo do freio" (8706.15) + Velocidade_real (8700.79)/SSx(b) Desaceleracgio a
(8706.10) + SSx(x) Tempo de retrocesso? t, (8706.11)

«  SS2(b) T encver + T sy + SSx(c) Desaceleragéo t, (8706.8) + Velocidade_real (8700.79)/
SSx(b) Desaceleragéo a (8706.10) + SSx(x) Tempo de retrocesso? t, (8706.11)

SDI T encros + T sys

SLI Toencver T T sy

SLA com resposta a
irregularidade para-

metrizada:
« STO

+ SS1(c)
* S882(c)
+ SS1(b)

T_ENC_ACC + T_Sys

T encace + T sy + SSx(c) Desaceleragéo t, (8706.8) + Tempo de atuagéo do freio”
(8706.15)

T encace + T sys + SSx(c) Desaceleragéo t, (8706.8)

T enc ace + T sy + SSx(b) Desaceleragéo da monitoragéo t, (8706.9) + Tempo de atu-
acéo do freio" (8706.15) + Velocidade_real (8700.79)/SSx(b) Desaceleragéo a
(8706.10) + SSx(x) Tempo de retrocesso? t, (8706.11)
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Tempos de resposta 1 1

Calculo dos tempos de resposta

Fator de calculo Norma de calculo Tempo de resposta
* SS2(b) T encace + T sy + SSx(c) Desaceleragéo t, (8706.8) + Velocidade_real (8700.79)/
SSx(b) Desaceleragao a (8706.10) + SSx(x) Tempo de retrocesso? t, (8706.11)

1) Se aliberagédo SBC (8706.14) = Nao, entdo o tempo de atuagéo do freio € =0
2) No monitoramento de rampa = o tempo de retrocesso ¢é linear = 0

11.1.7 Tempo de resposta na violagao do valor maximo com comunicagao segura

Os tempos de resposta para uma comunicagao segura sempre se referem ao proto-
colo seguro e nao a interface externa da placa de seguranga. Todos os tempos de
resposta devem ser multiplicados pelo fator 1.002.

Fator de calculo Norma de calculo Tempo de resposta

SOS Tencros t2%T g

SSx(b) T enc ver + 2 XT gy

SLS com resposta a

irregularidade para-

metrizada:

+ STO Tencver 25T g

+ SS1(c) T enc ver +2 X T s + SSx(c) Desaceleragéo t; (8706.8) + Tempo de atuagdo do
freio"(8706.15)

*+ SS2(c) T encver + T sy + SSx(c) Desaceleragéo t, (8706.8)

+ SS1(b) T encver + 2 X T g, + SSx(b) Desaceleragao de monitoragéo t, (8706.9) + Tempo de
atuacao do freio"” (8706.15) +Velocidade_real (8700.79)/SSx(b) Desaceleragdo a
(8706.10) + SSx(x) Tempo de retrocesso t, ?(8706.11)

* SS2(b) T encver + T sy + SSx(c) Desaceleragéo t, (8706.8) + Velocidade_real (8700.79)/
SSx(b) Desaceleragio a (8706.10) + SSx(x) Tempo de retrocesso? t, (8706.11)

SSM TﬁENCﬁVEL + TﬁSys

SSR com resposta a

irregularidade para-

metrizada:

+ STO T_ENC_VEL +2x T_Sys

+ SS1(c) T enc ver + 2 X T s + SSx(c) Desaceleragéo t; (8706.8) + Tempo de atuagdo do
freio” (8706.15)

*+ SS2(c) T enc ver + T sps + SSx(c) Desaceleragéo t, (8706.8)

« SS1(b) T encver + 2 x T 5, + SSx(b) Desaceleragéo da monitoragéo t, (8706.9) + Tempo de
atuagao do freio” (8706.15) + Velocidade_real (8700.79)/SSx(b) Desaceleragdo a
(8706.10) + SSx(x) Tempo de retrocesso? t, (8706.11)

+ SS2(b) T encver + T sy + SSx(c) Desaceleragéo t, (8706.8) + Velocidade_real (8700.79)/
SSx(b) Desaceleragao a (8706.10) + SSx(x) Tempo de retrocesso? t, (8706.11)

+ F-PE TﬁENCﬁVEL + Tfsys

SDI Tencros ¥ 2%T g

SLI TﬁENCﬁVEL +2x TﬁSys

SLA com resposta a

irregularidade para-

metrizada:
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Calculo dos tempos de resposta

Fator de calculo

Norma de calculo Tempo de resposta

STO
SS1(c)

SS2(c)

SS1(b)

SS2(b)

F-PE

Tencacet2%T g

T enc ace + 2 x T 5 + SSx(c) Desaceleragéo t, (8706.8) + Tempo de atuagéo do
freio" (8706.15)

T enc ace + T sys + SSx(c) Desaceleragéo t, (8706.8)

T enc ace + 2 x T 5 + SSx(b) Desaceleragdo da monitoragéo t, (8706.9) + Tempo de
atuacgao do freio” (8706.15) + Velocidade_real (8700.79)/SSx(b) Desaceleragdo a
(8706.10) + SSx(x) Tempo de retrocesso? t, (8706.11)

T enc ace + T sys + SSx(c) Desaceleragéo t, (8706.8) + Velocidade_real (8700.79)/
SSx(b) Desaceleragio a (8706.10) + SSx(x) Tempo de retrocesso? t, (8706.11)

T_ENC_ACC + T_Sys

1) Se aliberagéo SBC (8706.14) = Nao, entédo o tempo de atuagdo do freio é =0
2) No monitoramento de rampa = o tempo de retrocesso é linear = 0

11.1.8 Desmarcac¢ao de uma fungao de seguran¢a do acionamento por meio de uma entrada
digital segura
Todos os tempos de resposta devem ser multiplicados pelo fator 1.002.
Fator de calculo (simbolos) Norma de calculo Tempo de resposta

Tempo de resposta

(T_processamento de entrada_F-DI_Desmarcagéo)

Tﬁprocessamento de entrada_F-DI_Desmarcagédo + 16 ms

11.1.9 Desmarcacao de uma fun¢ao de seguran¢a do acionamento por meio de comunicagéao
segura
Os tempos de resposta para uma comunicagao segura sempre se referem ao proto-
colo seguro e ndo a interface externa da placa de seguranga. Todos os tempos de
resposta devem ser multiplicados pelo fator 1.002.
Fator de calculo (simbolos) Norma de calculo Tempo de resposta

Tempo de resposta

(Tiprocessamento de entradaiF—leDesmarcacéo)

Tﬁprocessamento de entrada_F-PA + 16 ms
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Alteragado/Tratamento de alteragbes na unidade

12 Service

121  Alteragao/Tratamento de alteragdes na unidade

+ Alteragbes no hardware

Se for necessario fazer alteragcbes na placa de seguranga CS..A, isto s6 pode ser
realizado pela SEW-EURODRIVE.

+ Alteragdes no firmware

Alteracdes no firmware sé podem ser realizadas pela SEW-EURODRIVE.
*  Reparo

A placa de seguranga CS..A s6 pode ser reparada na SEW-EURODRIVE.
+ Garantia

NOTA

Em caso de manipulagao interna por parte do usuario (p. ex., substituicdo de compo-
nentes, soldagens realizadas pelo usuario), a certificagdo de seguranga assim como
qualquer direito de garantia da SEW-EURODRIVE perdem as suas validades.

jde

12.2 Descarte de residuos

Descarte o produto e todas as pegas separadamente de acordo com sua natureza e
as regulamentag¢des nacionais. Se disponivel, recicle o produto ou entre em contato
com uma empresa de tratamento de residuos. Se possivel, separe o produto nas se-
guintes categorias:

* Aluminio

* Cobre

+ Componentes eletrénicos
» Plastico
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Service

LEDs de diagnéstico

12.3

12.3.1

LEDs de diagnéstico

A AVISO

Perigo devido a interpretagéo errada dos LED "F-RUN" e "F-ERR"
Morte ou ferimentos graves

* Os LEDs nao estao relacionados a seguranga e ndo devem ser utilizados como

tecnologia de seguranga.

jde

NOTA

* A frequéncia intermitente "lenta" significa que o LED pisca a 0.5 Hz.

» A frequéncia intermitente "rapida" significa que o LED pisca a 2 Hz.

» O status "Sequéncia intermitente" significa que os dois LEDs do modulo piscarédo
alternadamente em amarelo ou verde. A cor do LED é alternadamente atribuida
aos LED, por exemplo, o LED "F-RUN" pisca em verde, o LED "F-ERR" pisca em
amarelo e vice-versa.

LED "F-RUN"

A tabela seguinte mostra os estados do LED "F-RUN".

Estado do LED

Significado

Sequéncia intermiten-
te

Identificagdo da unidade para consultar o ID de armazena-
mento de chaves.

Vermelho intermitente,
lentamente

Identificagdo da unidade para parametrizacao.

Vermelho intermitente,
rapido

Atualizacao de firmware, ndo desligar unidade.

Vermelho

Irregularidade critica (ndo pode ser confirmada).

Amarelo

Funcéo de seguranga de acionamento STO esta ativa.

Amarelo piscando,
lento

Unidade no estado operacional com uma ou mais das se-
guintes condicdes:

¢« O moddulo controla o conversor
*  Modo de teste

Verde piscando, lento

O maédulo ainda nao foi aceito.

Verde piscando, rapi-
do

* Unidade durante a partida ou inicializagdo
* Unidade em estado de parametrizagao

Verde Unidade em estado operacional e jogo de pardmetros acei-
to.
Desligado Unidade desligada.
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12.3.2

LED "F-ERR"

Service 1 2
LEDs de diagnostico

A tabela seguinte mostra os estados do LED "F-ERR".

Estado do LED

Significado

Sequéncia intermiten-
te

Identificagdo da unidade para consultar o ID de armazena-
mento de chaves.

Vermelho

Irregularidade critica, ndo pode ser confirmada.

Vermelho intermiten-
te, lentamente

Irregularidade confirmavel

Irregularidade fora da unidade, cabeamento irregularida-
de do sistema

Reacao para violagao do valor maximo ativa

Amarelo piscando,
rapido

Supressao de irregularidade (modo silencioso) ativa
Modo de emergéncia ativo

Amarelo

Atencéo: Irregularidade na conexao da unidade basica

Verde piscando, lento

Irregularidade no estado operacional "Parametrizacéo™:

Irregularidade na parametrizagéo
Sem parametrizagao disponivel

Jogo de pardmetros atual inconsistente com o armaze-
namento de chaves

Parametrizagao inconsistente

Verde

Operagao sem irregularidades.

Desligado

Unidade desligada.
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Estados de irregularidade da placa de seguranga MOVISAFE® CS..A

12.4 Estados de irregularidade da placa de segurangca MOVISAFE® CS..A

A PERIGO

A placa de seguranga MOVISAFE® CS..A apresenta uma irregularidade e reinicia
automaticamente nos seguintes casos:

- A tensao de alimentagéo de 24 VCC foi desligada e religada.
- A placa de seguranga estava no modo de espera.
- Algumas irregularidades do conversor foram confirmadas.

Morte ou ferimentos graves

+ Para evitar o reinicio automatico nos casos acima mencionados, o parametro
Status da irregularidade apds a inicializagdo (8703.240) deve ser parametrizado
para "Bloqueio de partida". O bloqueio de partida deve ser confirmado.

12.41 Classes de irregularidade

Mensagem

Atencgao

As irregularidades ocorridas na placa de seguranga sao subdivididas em 5 classes de
irregularidade distintas. Dependendo da classe de irregularidade, a resposta descrita
na tabela a seguir é realizada.

Classe da irregularidade Resposta

Mensagem. Entrada na meméria de irregularidade, sem mais
nenhuma resposta.

Atengéo. Entrada na meméria de irregularidade, sem mais
nenhuma resposta.

Irregularidade de saida, de entra- | Entrada na meméria de irregularidade e, se pos-

da e do encoder. sivel, no estado seguro das entradas e saidas di-
gitais.
Irregularidade do sistema. Entrada na memodria de irregularidade e no esta-

do seguro das entradas e saidas digitais.

Irregularidade critica. Entrada na memoria de irregularidade e no esta-
do seguro das entradas e saidas digitais. Sem

comunicagio segura.

Se houver uma mensagem, nenhuma resposta a irregularidade sera realizada. Uma
entrada é realizada na meméaria de irregularidade. Além disso, o cédigo de irregulari-
dade correspondente é transmitido.

Se houver uma mensagem de atenc¢ao, nenhuma resposta a irregularidade sera reali-
zada. Uma entrada é realizada na memoaria de irregularidade. Além disso, o cédigo de
irregularidade correspondente € transmitido.

Uma mensagem de atenc¢ado € uma informagéao, por exemplo, sobre uma irregularida-
de no sistema de encoder que, no momento da ocorréncia, ndo tem nenhum efeito re-
lacionado com a tecnologia de seguranga, mas pode representar uma irregularidade
em outro momento.
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Irregularidade de saida, de entrada e do encoder

Irregularidade da
saida

Irregularidade da
entrada

jde

Irregularidade do
encoder

fde

Irregularidade do
sistema

Se a placa de seguranga detectar uma irregularidade em uma saida digital segura, to-
das as saidas digitais seguras serao comutadas para o estado seguro. Além disso, a
fungéo de seguranga do acionamento STO é ativada e a placa de seguranga é colo-
cada no estado seguro. No protocolo FS, os bits das saidas F-DO0 e F-DO1 s&o ajus-
tados para "0" e os bits para a fungédo de seguranca do acionamento STO e a irregu-
laridade para "1".

Além disso, o cddigo de irregularidade correspondente é transmitido para a irregulari-
dade de saida ocorrida.

Se a placa de seguranca detectar uma irregularidade em uma entrada digital segura,
esta é comutada para o estado seguro. Se a entrada digital segura correspondente
estiver parametrizada com dois canais, ambas as entradas sao comutadas para o es-
tado seguro. No protocolo FS, os bits das entradas digitais seguras correspondentes
séo definidos como "0" e o bit de irregularidade como "1".

Além disso, o coédigo de irregularidade de entrada correspondente ocorrida é transmi-
tido.

NOTA

Se uma entrada digital segura é atribuida através da atribuicdo de uma funcgéo de
seguranga do acionamento, esta é selecionada em uma irregularidade de entrada.

Em uma entrada digital segura com uma irregularidade detectada, esta deve primei-
ro ser corrigida e o estado seguro estabelecido antes de a irregularidade de entrada
ser confirmada. Deste modo, apds a confirmagédo de uma irregularidade de entrada,
uma fungéo de seguranga do acionamento niao é selecionada por engano.

Se a placa de seguranga detectar uma irregularidade no sistema de encoder, isso
produz a mensagem de atencdo sem fungéo de seguranca do acionamento ativada. A
placa de seguranga permanece operacional. Se pelo menos uma fungéo de seguran-
¢a do acionamento estiver ativa, isso causa uma irregularidade do encoder. As fun-
¢bes de seguranga do acionamento mudam para o estado de irregularidade corres-
pondente. O cédigo de irregularidade do encoder ocorrida é transmitido.

A confirmacgéo da irregularidade do encoder com a funcdo de seguranga do aciona-
mento ativada leva a uma reinicializagdo da fungéo de seguranga do acionamento.

NOTA

A confirmagao de uma violagao do valor maximo leva a um comportamento distinto
da fungdo de seguranca do acionamento ativado do que a confirmagao de uma irre-
gularidade do encoder.

A resposta a uma irregularidade do encoder pode ser suprimida com a fungao "Modo
silencioso Irregularidade do encoder". A fungdo "Modo silencioso Irregularidade do
encoder" pode ser ativada em uma entrada digital segura ou através dos dados do
processo seguros. Mais informagdes encontram-se no capitulo "Modo silencioso Irre-
gularidade do encoder".

No caso de uma irregularidade do sistema, todas as entradas e saidas digitais segu-
ras sao comutadas para o estado seguro. Além disso, a fungdo de seguranga do acio-
namento STO é executada sem desaceleragao e as saidas F-DO0 e F-DO1 sao desli-
gadas. A placa de segurancga é colocada no estado seguro.

No protocolo FS, os bits das saidas digitais seguras F-DO0 e F-DO1 e as entradas F-
DI0O0, F-DI01, F-DIO2 e F-DI03 s&o definidos para "0" e os bits para a fungcéo de segu-
ranga do acionamento STO e a irregularidade sao definidos como "1".
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e

Irregularidade criti-
ca

Mensagens de ir-
regularidade

Além disso, o cédigo de irregularidade do sistema correspondente ocorrida é transmi-
tido.

NOTA

Se a saida digital segura é atribuida a uma fungcédo de seguranga do acionamento
através da atribuicdo de fungdes, esta fungédo de seguranga do inversor € seleciona-
da no caso de uma irregularidade do sistema.

No caso de uma irregularidade critica, a placa de seguranga é definida para o estado
seguro. Todas as entradas e saidas digitais seguras sdo comutadas para o estado
seguro. Além disso, a fungdo de seguranga do acionamento STO é executada sem
desaceleragdo. A alimentacdo do sensor das entradas digitais seguras também é co-
mutada para o estado desenergizado. Uma comunicagao segura ativa é definida.

Além disso, o cédigo de irregularidade critica correspondente ocorrida é transmitido.

Se houver uma irregularidade na placa de seguranga, o conversor indicara que a pla-
ca de seguranca esta reportando uma irregularidade.

As medidas para a corregéo de irregularidades e outras informagbes sobre a causa
podem ser encontradas no status da irregularidade da placa de seguranca.

12.4.2 Comportamento de partida da placa de segurancga

A PERIGO

A placa de seguranga reinicia automaticamente depois de ocorrer uma irregularida-
de apos ligar a tensdo de alimentacdo, apos sair do modo de espera ou apos a irre-
gularidade de confirmagéo de alguns erros do conversor.

Morte ou ferimentos graves.

* O parametro Status de irregularidade apos inicializagdo deve ser parametrizado
para "Bloqueio de partida". Isso impede o reinicio automatico da placa de segu-
ranga nos casos mencionados.

Na area "Ajustes basicos" da ferramenta de parametrizagédo "Assist CS..", o compor-
tamento de partida da placa de seguranga pode ser determinado através do parame-
tro Status da irregularidade apos inicializagdo. As seguintes configuragdes de para-
metros sdo possiveis.

+ Configuragéo de parametros "Bloqueio de partida"

A placa de segurancga sempre inicia depois de ligar a tensédo de alimentagcdo com
um bloqueio de partida. Essa parametrizacado é destinada para operacgao indepen-
dente.

» Configuragao de parametros "Sem bloqueio de partida”

A placa de seguranca ¢ iniciada diretamente. Observar que as irregularidades séo
confirmadas desligando e religando a tensdo de alimentagcdo ou saindo do modo
de espera. Isto significa que uma irregularidade pendente antes de desligar a ten-
séo de alimentagdo ou no modo de espera é confirmada e a placa de seguranca é
iniciada. Esta variante de parametrizacédo destina-se a operacao fieldbus em que,
se necessario, o comando de nivel superior deve assumir o bloqueio no caso de
uma irregularidade.
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12.5

12.5.1

12.5.2

12.5.3

Service
Funcgéo "Modo de emergéncia”

Enquanto o bloqueio de partida estiver ativado, a fungdo de seguranga do acionamen-
to STO ¢é ativada. As saidas configuradas na fungdo STO ou SBC sé&o ativadas de
acordo com a fungdo de segurancga. Se as saidas estiverem configuradas para "Da-
dos F-PA", elas continuardo sendo controladas pelo controlador de seguranca de ni-
vel superior. As saidas ndo sao colocadas no estado seguro

O bloqueio de partida é desativado se uma das seguintes condic¢des tiver sido atendi-
da:

+ Ocorreu uma confirmagéao de irregularidade
* O modo silencioso esta ativado

Funcao "Modo de emergéncia"

A fungao "Modo de emergéncia” s6 pode ser acionada com o controle manual. A fun-
¢ao "Modo de emergéncia" aciona automaticamente as fungdes "Modo silencioso Irre-
gularidade do encoder" (consultar o capitulo "Modo silencioso Irregularidade do enco-
der") e "Modo silencioso Dados de saida do processo (F-PA)" (consultar o capitulo
"Modo silencioso Dados de saida do processo").

Indicacdes de seguranca

A PERIGO

A fungao "Modo de emergéncia" pode levar a um reinicio imediato do sistema.
Morte ou ferimentos graves.

* Antes de ativar a fungao "Modo de emergéncia”, medidas organizacionais de-
vem ser tomadas pelo usuario para proteger as pessoas e a maquina.

A PERIGO

O controle manual esta conectado a unidade incorreta. Isso pode fazer com que o
sistema seja reiniciado imediatamente.

Morte ou ferimentos graves.

* Antes de ativar a fungdo "Modo de emergéncia", medidas organizacionais de-
vem ser tomadas pelo usuario para proteger as pessoas e a maquina.

« O controle manual deve estar conectado mecanicamente a unidade correta.

» Garantir que seja possivel visualizar a tela do controle manual a qualquer mo-
mento durante o modo de emergéncia.

Unidades aprovadas

A fungéo "Modo de emergéncia" é permitida para MOVIDRIVE® technology com placa
de seguranga MOVISAFE® CS..A.

Pré-requisitos

+ A fungéo "Modo de emergéncia" (indice 8702.2) deve estar ativada.

+ Para iniciar a fungdo "Modo de emergéncia", uma irregularidade do encoder deve
estar presente como um erro de comunicagao no protocolo-F.

12
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12.5.4 Inicio do modo de emergéncia

Proceder da seguinte forma:
+ Selecionar a fungéo "Modo de emergéncia" no controle manual.

» Utilizar o LED "F-ERR" (consultar o capitulo "LED F-ERR") para verificar se a uni-
dade correta indica o0 modo de emergéncia. Se a unidade incorreta piscar, é ne-
cessario cancelar imediatamente a ativagdo do modo de emergéncia.

* Quando a unidade correta tiver sido selecionada, o ID do modo de emergéncia &
exibido. Confirmar a sinalizagdo da unidade correta. Para tal, inserir o ID do modo
de emergéncia exibido na ordem inversa e clicar em OK.

12.5.5 Sair do modo de emergéncia

+ E possivel sair de maneira relacionada & seguranga do modo de emergéncia inter-
rompendo a conexao entre o controle manual e a unidade.

* Nao é possivel sair do modo de emergéncia de modo relacionado a seguranca
através da fungéo "Sair do modo de emergéncia” oferecida pelo controle manual.

12.6 Diagnostico de irregularidades

O status da irregularidade "Primeira irregularidade atual" indica a primeira irregulari-
dade da placa de seguranga com o codigo de irregularidade, o codigo da subirregula-
ridade e a descrigdo da irregularidade correspondentes. Para fins internos, séo exibi-
dos cddigos da irregularidade adicionais.

A primeira irregularidade atual é a irregularidade que ocorre ap6s uma reinicializagao
ou desde a ultima confirmagdo como a primeira irregularidade com mais alta priorida-
de.

12.6.1 Mensagens de irregularidade

Se houver uma irregularidade na placa de seguranga, esta irregularidade seré indica-
da pelo conversor da seguinte forma.

Descrigao: Atencao

Subirregularidade: 46.50

Resposta: Atengdo com reset automatico

Causa Acao

- A placa de seguranga informa uma irregularida- | Consultar status da irregularidade "Subcompo-
de do subcomponente com a classe de irregulari- | nente da placa de seguranga"
dade "Atengao’

Subirregularidade: 46.51
Descrigao: Irregularidade

Resposta: Parada de emergéncia e bloqueio do estagio de saida com reset automatico

Causa Acéao

dade "Irregularidade padrao".

- A placa de seguranga informa uma irregularida- | Consultar status da irregularidade "Subcompo-
de do subcomponente com a classe de irregulari- | nente da placa de seguranga"
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Subirregularidade: 46.52
Descrigao: Irregularidade critica

Resposta: Bloqueio do estagio de saida com reset automatico

Causa

Acéao

dade "Irregularidade critica".

- A placa de seguranca informa uma irregularida-
de do subcomponente com a classe de irregulari- | nente da placa de segurancga”

Consultar status da irregularidade "Subcompo-

12.6.2 Diagnéstico com MOVISUITE® Assist CS..

No segmento "Diagndstico”, a irregularidade atual da placa de seguranga com a cor-
respondente descricdo da

[MOVISAFE® CS..] > [Status da irregularidade].

MDASOA

Device data

E Standand
ﬂ Opticnal

Drive trains

E Drivie train 1

E Driwve train 2

ts/outputs

oints

ctual values
Drive functions

Maonitoring functions
Extended functions

E MOVISAFE® C5..

12.6.3 Diagnéstico com conexdao PROFIsafe

A placa de segurancga CS..A com conexdo PROFIsafe aciona um alarme de diagnésti-
co no F-PLC em caso de irregularidade durante a troca de dados entre o F-PLC (mes-
tre fieldbus) e a placa de seguranga (escravo fieldbus). Ao mesmo tempo, o codigo de

Fault status

Latest initial fault
Fehler Fehlercode

0

Fehler Subfehlercode
0

Description

Mo fault

Fehler Intern

]

General

Fault memory

Info

Hardware status

Position function status

Velocity function status
coeleration function status

Muting status

Values in system units

Process data

F-protocol

irreqularidade €& exibida no comando do menu

Fault class
@ Critical fault
© System emror
©® Input error
@ Encoder fault
© Output emror

(o] Warning

21877778571

irregularidade correspondente é transmitido através da conexao de comunicacéo.

Se o parametro do médulo Alarme de diagnéstico da placa de seguranga no F-PLC
estiver ativado por planejamento de projeto, o F-PLC respondera ao alarme de diag-
nostico remoto. Dependendo do fieldbus utilizado (PROFIBUS ou PROFINET), o cédi-
go de irregularidade da placa de seguranga podera ser avaliado no F-PLC. Um alar-
me de diagnostico ndo aciona uma resposta a irregularidade no F-PLC (ajuste padréo

da placa de seguranga no F-PLC).

12
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A placa de seguranga possui codigos de irregularidade especificos do PROFIsafe e
do médulo. Todos os cédigos de irregularidade da placa de seguranga CS..A estdo

listados em uma tabela de irregularidades.

NOTA

e

A estrutura e avaliagdo de um conjunto de dados de diagnéstico no F-PLC podem
ser encontradas no respectivo manual do mestre fieldbus. Além disso, garantir que o

arquivo de descrigdo da unidade atual do sistema de acionamento SEW esteja sem-
pre instalado durante o planejamento de projeto na ferramenta de engenharia do F-

PLC.

12.6.4 Memoria de irregularidade

A memoria de irregularidade armazena a primeira irregularidade atual e todas as ou-
tras irregularidades seguintes de forma remanente com o carimbo de data correspon-
dente.

Planning

Device properties 3 6.4.6 Fault memory
Drive train
Fault memory

Current timestamp
0011:00:42:00

Device data
Actual values

Basic settings
E-60.33 Safe digital input:

Drive functions z D :53:14:155.
rive function: Device status ERR s ey 1 0002:18:53:14:155.500
Fault status
echnology functions - 40 EEnE RT3 2 0009:18:53:14:153.500
Firmware info o F-DI 02/03 Discrepancy error T
Monitoring functions -6 -1 g
g func Fault memory E | ;fniill‘si";zzi‘a;:‘:;:;‘g 0 0000:18:53:14:153.000
E LA 5 T £-60.33 Safe digital input:
STO status 2 0 1 0002:18:52:57:715.500
Di : F-DI 01 Crossfault
iagnostics
Position function status £-60.24 Safe digital input:
3 © ; 2 0009:18:52:57:701.500
Status Speed function status O | rrmmmmsems
N Acceleration function status s @ E66101Sfety.related fault 0 009185257701.000
Muting status Acknowledgement message
o [ b0 £-60.33 Safe digital input: —
Y imit values B0 ettt 1 0009:18:52:54:523.500

5 MOVISAFE® CS.. Ui Z T
Process data B
Basic settings

Clear fault memory

MultiMotion Auxiliary
Velocity

F-communication

Module identification [3]

Eodl Basic settings

T2 scan - Configure communication | &

Pos Info  Erormessage Instance  ddddthhemm:ssms.s (time)  Intemal fault

0x00008441,0x00000000.000000000
0x00008443,0x00000000,0x00000000
0x00003299,0x00000000,0x00000000
0x00008441,0x00000000,0x00000000
0x00008443,0x00000000,0x00000000
0x00003299,0x00000000, Uxuouoononl

0x00008441,0x00000000,0x00000000

Start Assist CS.. tool
B oo ncios L ]

Catalog

9007221132546955

Para as irregularidades, outras mensagens sao inseridas na memdéria de irregularida-
de nas colunas "Irregularidade principal" e "Subirregularidade”. Trata-se de mensa-
gens que nao acionam diretamente uma resposta a irregularidade da placa de segu-
ranga CS..A. Estas sdo essencialmente a mensagem "Power On" (irregularidade prin-
cipal 66 e subirregularidade 100) e a mensagem "Mensagem de confirmagao" (irregu-

laridade principal 66 e subirregularidade 101).

A posicao da irregularidade é exibida na coluna "Pos". A categoria da irregularidade &
exibida através de um simbolo na coluna "Info". Na coluna "Mensagem de irregulari-
dade" é indicado o numero da irregularidade, o texto do irregularidade principal e o
texto da subirregularidade. Na coluna "Tempo" é indicado o valor atual do contador de
horas de servigo da placa de seguranga. A coluna "lrregularidade interna" é utilizada
para fins internos. A memodria de irregularidade esta organizada como buffer circular.
Na linha 0 da lista se encontra sempre a Ultima irregularidade ocorrida. Se houver

mais de 50 entradas, a irregularidade mais antiga sera substituida.
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12.7.1

12.7.2

Service
Troca da unidade

Troca da unidade

j=de

NOTA

Observar as informagdes no capitulo "Compatibilidade”.

A AVISO

O armazenamento de chaves inserido incorretamente ativa uma parametrizagao in-
correta da placa de seguranga.

Morte ou ferimentos graves.

» Garantir que o armazenamento de chaves apropriado para a aplicagéo esteja na
posicao correta do sistema.

Troca da unidade com MOVI-C® CONTROLLER

Para a troca real da unidade, é necessério realizar os seguintes passos:

O sistema oferece a opgéao de armazenar o conjunto de dados aplicativo do conversor
e o0 conjunto de dados da placa de seguranga no controlador. Este passo deve ser re-
alizado antecipadamente pelo usuario.

1. Desligar a unidade a ser substituida.
2. Retirar o armazenamento de chaves inseriveis da placa de seguranga.

3. Substituir a unidade (incluindo a placa de seguranga MOVISAFE® CS..A) ou ape-
nas a placa de seguranga MOVISAFE® CS..A.

Reinserir o armazenamento de chaves removido no passo 2.

5. Realizar um teste de funcionamento. O teste de todos os parametros é desneces-
sario.

O controlador reconhece a troca da unidade automaticamente e carrega o conjunto
de dados aplicativo na placa de seguranga MOVISAFE® CS..A. O conjunto de dados
da chave local no armazenamento de chaves inserivel assegura que o conjunto de
dados aplicativo correto tenha sido carregado. Em seguida, placa de seguranga
MOVISAFE® CS..A se encontrard no mesmo estado em que estava antes de a unida-
de ser substituida. Isso significa que, se a placa de seguranga MOVISAFE® CS..A es-
tiver no estado "Aceito" antes de a unidade ser substituida, ela estara no estado
"Aceito" depois que a unidade tiver sido substituida. Para garantir a conexao correta
dos sensores e atuadores, ainda € necessario um teste de funcionamento da placa de
seguranga, mesmo na fungéo de troca automatica da unidade.

Troca da unidade com MOVISUITE®

Para trocar a unidade por MOVISUITE®, proceder da seguinte forma:

1. Proteger o conjunto de dados da unidade a ser trocada com o item do menu [Uni-
dade] > [PC].

Desligar a unidade a ser substituida.
Retirar o armazenamento de chaves inseriveis da placa de seguranca.

Substituir a unidade (incluindo a placa de seguranga MOVISAFE® CS..A) ou ape-
nas a placa de seguranga MOVISAFE® CS..A.

5. Reinserir o armazenamento de chaves removido no passo 3.

Manual — Placa de seguranga MOVISAFE® CS..A (verséo 2)
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6. Voltar a ligar apenas a tensao de controle de 24 VCC.

Carregar o conjunto de dados da unidade salvo no passo 1 de volta a nova unida-
de com o item do menu [PC] > [Unidade].

8. Ligar a fonte de alimentagéo principal (230 VCA) novamente e realizar um teste
de funcionamento do sistema.
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13.1

13.2

13.2.1

Dados técnicos

Dados técnicos gerais

Dados técnicos
Dados técnicos gerais

Valor

seguranca

Temperatura ambiente ao armazenar a placa de

2-25°C-<85°C

Temperatura ambiente MOVIDRIVE® system/ te-
chnology, todos os tamanhos

(reducao de poténcia, ver instru¢des de operagao
"MOVIDRIVE?® system",
"MOVIDRIVE?® technology")

0 °C — 40 °C sem redugao de
poténcia

* 40 °C -55 °C com redugao
de poténcia

Temperatura ambiente MOVIDRIVE® modular, to-
dos os tamanhos

0 °C —45 °C sem redugéo de po-
téncia

Altitude de instalagao

Maximo 3.800 m acima do nivel
do mar

Dados elétricos gerais

A placa de seguranca é alimentada com tenséo pela unidade basica.

Consumo de poténcia e corrente das placas de seguranca

Placa de segu- |Consumo de corrente maxi- | Consumo de poténcia maximo
ranga mo

CSB21A 0.74 A 17.7W

CSS21A 1.1A 26.4 W

CSB31A 1.6 A 384 W

CSS31A 1.6 A 384 W

13
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13

13.3 Interface de encoder
Denominagao Valor/descricao
Caracteristicas Interface de encoder para sinais do encoder HTL A, A,
B, B, sinais do encoder sin/cos

Encoders de seguranca EI7C FS, AKOH, AK1H, E.7S, A.7TW

permitidos

Nivel de sinal OV-+3V Sinal do encoder LOW (Légica "0")
Sinal do encoder HIGH (Ldgica "1")

Velocidade de operagao 3.600 min™’

maxima EI7C FS, E.7S,

ATW

Velocidade de operagao 6.000 min™’

maxima AKOH, AK1H

Frequéncia de entrada 1.520 Hz

maxima permitida

Tempo de resposta da de- |Férmula de calculo:

tecgdo de rotagao Tempo de resposta da deteccao de rotacéo
em ms =13 + 7500/n
[n] = min™

Tempo de resposta a irre- |Nao superior ao tempo de resposta em caso livre de ir-

gularidade Deteccao de ro- | regularidades.

tacéo"

1) O tempo de resposta a irregularidade é a duragéo total desde a ocorréncia de uma irregularidade interna
ou externa detectavel durante a comutagéo do encoder até a transigao para o estado seguro através da
placa de seguranca.

13.4 Entradas digitais seguras

F-DI0O - F-DI03

Valor/descricao

Caracteristicas

Entrada 24 VCC conforme EN 61131-2, tipo 3

Nivel de sinal

* Logico "0" = Entrada BAIXO:
<5Vous15mA
» Légico "1" = Entrada ALTO:

211Vez=2mA
Massa de referéncia GND
Consumo de poténcia (tipico) 0.21 W com 24 VCC
Corrente de entrada <15 mA
Resisténcia de entrada <4 kQ com 24 VCC
Tempo de filtro de entrada parame- |4 ms — 250 ms
trizavel
Comprimento do cabo permitido 30m
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Entradas digitais seguras

F-DI0O — F-DI03

Valor/descrigcao

Tempo de resposta a irregularidades
com conexao unipolar

Nao superior ao tempo de resposta em caso
livre de irregularidades.

Inclinacao de flanco do sinal de en- |> 120 V/s
trada
Capacitancia de entrada <500 pF

13
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13.5 Alimentagao de sensor

F-SS0, F-SS1 Valor/descrigao
Caracteristicas » Saida 24 VCC conforme EN 61131-2
+ A prova de curto-circuito e resistente & so-
brecarga

+ Sem isolacdo galvéanica

Corrente nominal 150 mA

Corrente de partida (< 10 ms) 300 mA

Protecao contra curto-circuito 1.2A

Queda de tensdo interna <1.3VCC

Pulsacao (caso ativado) * 2 ms aberto (BAIXO)

* Duragéao do periodo de pulsagao: 8 ms

Comprimento do cabo permitido 30 m (por sensor)

Corrente de fuga (F-SSx bloqueado) | < 0.1 mA

13.6  Saidas digitais seguras

F-DO00_P/M, F-DO01_P/M Valor/descricao

Caracteristicas » Saida 24 VCC conforme EN 61131-2
« A prova de curto-circuito e resistente & so-

brecarga

Corrente nominal 150 mA

Corrente de partida (< 10 ms) 300 mA

Corrente de fuga (F-DOx bloquea- [<0.1 mA

do)

Frequéncia de chaveamento maxi- |+ 10 Hz em operacdo < 1 minuto

ma « 0.5 Hz em operagdo > 1 minuto

Protegao contra sobrecarga 210 mA

Corrente minima para monitoragao |15 mA
de ruptura de fio

Comprimento do cabo permitido 30 m

Capacidade de carga (duracao <300 nF
maxima do pulso de teste)

Capacidade de carga (duragdo do |50 nF
pulso de teste de 1 ms)

Capacitancia em relagdo a GND/PE |< 10 nF
(somente comutagédo PM)

Capacidade de carga com desaco- |[<12 puF
plamento por diodo

Indutancia de carga <100 pH

28482468/PT-BR — 03/2019
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Dados técnicos
Valores caracteristicos de seguranga

F-DO00_P/M, F-DO01_P/M

Valor/descricao

Induténcia de carga com rodas li- <40H
vres
Resisténcia de carga minima >130 Q

Valores caracteristicos de segurancga

Funcgéao de seguranga do acionamento sem avaliagdo do encoder

Valores caracteristicos conforme

EN 62061/IEC 61800-5-2 | EN 1ISO 13849-1

sa por hora (valor PFHp)

Classe de segurancga testada/nor- |SIL 3 PLe
mas basicas testadas
Probabilidade de uma falha perigo- 4.5x10°1/h

Mission Time/Vida util

20 anos, depois disso os componentes preci-
sam ser substituidos por novos.

Intervalo de teste de verificacao

20 anos -

Estado seguro

Valor "0" para todos os valores de processo
seguros F-DO (saida desligada).

Funcédo de segurancga do aciona-
mento

« STO, SS1(c), SBC
+ Entradas/saidas digitais seguras
+ Comunicagao segura

NOTA

jde

Na instalagao de 1 polo das entradas/saidas digitais seguras, o nivel de integridade
de segurancga executavel de acordo com a norma EN 62061/IEC 61800-5-2 é reduzi-

do para SIL 2 ou o nivel de desempenho de acordo com a norma EN ISO 13849-1 a
PL d. Considerar também as instrugbes de instalagao.

Funcgédo de seguranga do acionamento com avaliagdo do encoder

Valores caracteristicos conforme

EN 62061/IEC 61800-5-2 | EN ISO 13849-1

gosa por hora (valor PFHp)

Classe de seguranga testada/nor- |SIL 2 PLd
mas basicas testadas
Probabilidade de uma falha peri- 4.5%x10°1/h

Mission Time/Vida atil

20 anos, depois disso 0s componentes preci-
sam ser substituidos por novos.

Intervalo de teste de verificacédo

20 anos -

Estado seguro

Valor "0" para todos os valores de processo se-
guros F-DO (saida desligada).
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Valores caracteristicos conforme

EN 62061/IEC 61800-5-2 | EN ISO 13849-1

Funcédo de segurancga do aciona-
mento

SS81, SS2, SOS, SLS, SSM, SSR, SDI, SLI, SLA
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