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1

Uldteave
Dokumentatsiooni kasutamine

1 Uldteave

1.1 Dokumentatsiooni kasutamine
See dokumentatsioon kuulub toote juurde. Dokumentatsioon on suunatud eeskatt kdi-
gile neile isikutele, kes teevad toote monteerimis-, paigaldus-, kasutuselevétu- ja hool-
dustéid.
Kasutusse antav dokumentatsioon peab olema loetav. Tagage, et seadme ja kaituse
eest vastutavad isikud ning ka omal vastutusel toote juures tddtavad isikud oleks do-
kumentatsiooni Iabi lugenud ning sellest aru saanud. Kui midagi jaab selgusetuks voi
soovite saada lisateavet, pooérduge ettevétte SEW-EURODRIVE poole.

1.2 Hoiatustahiste ulesehitus

1.21 Marksonade tahendus
Jargmises tabelis on toodud hoiatusjuhiste marksénade jaotus ja tdhendus.

Marksona Tahendus Eiramise tagajarjed

A OHT Otseselt ahvardav oht Surm vdi rasked kehavigastused

A HOIATUS Véimalik ohtlik olukord Surm voi rasked kehavigastused

A ETTEVAATUST Voéimalik ohtlik olukord Kerged vigastused

TAHELEPANU Voéimalik varaline kahju Toote vdi selle Umbruse kahjustami-

ne
MARKUS Kasulik markus voi ndpunaide: hol-
bustab tootega Uimberkaimist.
1.2.2 Hoiatustidhiste lilesehitus peatiikkide jargi

Jaotiste kohased ohutusjuhised ei kehti ainult spetsiaalse toimingu, vaid ka mitme sa-
ma teema aluse toimingu kohta. Kasutatavad ohusimbolid viitavad kas Uldisele voi

spetsiifilisele ohule.

Siin naete jaotiste hoiatusjuhiste Ulesehitust.

MARKSONA!
Ohuliik ja -allikas.

Eiramise vbimalikud tagajarjed.
* Meetmed ohu valtimiseks.

4 Kasiraamat — Funktsionaalne ohutus
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Uldteave 1

Garantiinbuded

Ohusiimbolite tahendus

Hoiatusjuhiste ohusumbolitel on jargmine tdhendus.

Ohusiimbol Tdhendus

Uldine ohuallikas

Hoiatus ohtliku elektripinge eest

1.2.3 Lisatud hoiatustahiste lilesehitus

Lisatud hoiatusjuhised on paigutatud kasitsemisjuhendisse vahetult ohtlike kasitsemis-
sammude ette.

Siin on toodud lisatud hoiatusjuhiste Ulesehitus.

A MARKSONA! Ohuliik ja -allikas. Eiramise véimalikud tagajarjed. Meetmed ohu val-
timiseks.

1.3 Garantiinouded

Jargige selles dokumentatsioonis toodud teavet. Dokumentatsiooni jargimine on térge-
teta t66 ja vdimalike garantiinduete rahuldamise eelduseks. Enne tootega toé6tamist lu-
gege dokumentatsiooni!

14 Kasutusjuhendi sisu

See dokumentatsioon sisaldab ohutushoiu-alaseid taiendusi ja ohutusnduete kohastes
rakendustes kasutamise néudeid.

1.5 Teised kehtivad dokumendid

See dokumentatsioon taiendab juudekuuluva toote kasutusjuhendit. Dokumentatsiooni
tohib kasutada ainult seoses kasutusjuhendiga.
Kasutage alati dokumentatsiooni ja tarkvara uusimaid versioone.

Ettevotte SEW-EURODRIVE kodulehel (www.sew-eurodrive.com) on allalaadimiseks
valmis pandud suur valik eri keeltes dokumentatsiooni. Vajaduse korral saate ettevot-
test SEW-EURODRIVE dokumentatsiooni tellida ka valjaprinditud ja kdidetud kujul.

1.6 Arvvaartuste kimnendkoha eraldajad

Selles dokumentatsioonis kasutatakse kiimnendkoha eraldajana punkti.
Naide: 30.5 kg

Kasiraamat — Funktsionaalne ohutus 5
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1 Uldteave

Marge autoridiguse kohta

1.7 Marge autoridiguse kohta

© 2019 SEW-EURODRIVE. Koik digused on kaitstud. Mis tahes taielik voi osaline pal-
jundamine, t66tlemine, levitamine vdi muul viisil drakasutamine on keelatud.

6 Kasiraamat — Funktsionaalne ohutus
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21

2.2

2.3

Integreeritud ohutustehnika 2
Normide alus

Integreeritud ohutustehnika

Alljargnevalt kirjeldatud seadme MOVITRAC® MCO07B ohutushoid on jargmiste ohutus-
nduete alusel valja td6tatud ja kontrollitud:
+ ENISO 13849-1:2015 PL d (rakendatav kuni kategooriani 3)

Sertifitseeritud ettevéttes TUV Nord (tehniline tlevaatus). TUV-sertifikaate saab tellida
SEW-EURODRIVE'i kaest.

Normide alus

Seadme ohutuse hindamine toimub jargmiste standardite ja ohutusklasside alusel.

Standardite alus

Ohutusklass / standardite alus Toimivustase (PL, Performance Level) ja kate-
gooria EN ISO 13849-1:2015 kohaselt

Turvaline seisund

Seadme MOVITRAC® MCO07B ohutusnduete kohaseks kasutamiseks on ohutuks
olekuks maaratud valjalllitatud poérdemoment (vt ohutusfunktsiooni STO). Sellel p6-
hineb aluseks olev ohutuskontseptsioon.

Ohutuskontseptsioon

+ Masina potentsiaalsed riskid tuleb ohu korral nii kiiresti kui véimalik kdrvaldada.
Endast ohtu kujutavate liikkumiste puhul on seisund Uldjuhul ohutu siis, kui liikuvad
osad seisavad ja nende taaskaivitamine on valistatud.

«  Ajamimuundurit MOVITRAC® MCO7B iseloomustab vélise lllitusseadme (ihenda-
mise vbimalus. See lilitab Uhendatud kasuseadme (nt fikseerimisfunktsiooniga
avariilUliti) kasitsemisel vooluta olekusse koik aktiivsed elemendid (Idppastme juh-
timise turvalisusega seotud 24 V toitepinge valjalllitamine), mis on vajalikud v6im-
suse léppastmes (IGBT) impulsijadade tekitamiseks.

+ Turvalisusega seotud 24 V toitepinge valjalllitamisel on tagatud ajammuunduri
funktsioon ja seega impulsimustritega p&ordvélja loomine (mis vdimaldavad po6rd-
vélja loomist), samuti on turvaliselt katkestatud vajalikud toitepinged ning puudub
iseenesliku taaskaivitumise oht.

+ Kaitsmete vaéi lllitite abil ajami vérgust galvaanilise lahutamise asemel takistatakse
siin kirjeldatud 24 V toitepinge valjalllitamise abil ajammuunduris véimsuse pool-
juhtide rakendumist. Seelabi lllitatakse vastava mootori pddrdvalja loomine valja.
Uksik mootor ei saa sellises olekus péérdemomenti tekitada, kuigi vérgupinge on
taas olemas.

Kasiraamat — Funktsionaalne ohutus 7



2 Integreeritud ohutustehnika
Ohutuskontseptsioon

2.3.1 Skeem

0| S§24V

S0v24

L1L2L3

[11 Ohutusnduetekohane DC 24 V elektritoide

[2] Potentsiaalieraldus

[3] Elektritoide jdutransistorite juhtimiseks

[4] Lbépptaseme muudetud impulssmodulatsiooniga signaalid

9007201052003595
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Integreeritud ohutustehnika 2
Ohutusfunktsioonid

2.4 Ohutusfunktsioonid

Kasutada saab jargmisi ajamiga seotud ohutusfunktsioone.

241 STO - turvaliselt vilja lulitatud moment IEC 61800-5-2 kohaselt

STO (turvaliselt vélja lulitatud moment standardi IEC 61800-5-2 kohaselt) tdnu STO-
sisendi valjalilitamisele.

Aktiveeritud STO-funktsiooni korral ei suuna sagedusmuundur mootorisse momenti te-
kitada voivat energiat. See ohutusfunktsioon vastab standardi EN 60204-1 kohasele
masina seiskamisele ilma juhtimiseta (seiskamise kategooria 0).

STO-sisendi valjaliilitamine peab toimuma sobiva valise turvajuhtseadmega/ohutusre-

leega.

Jargmisel joonisel on kujutatud STO-funktsioon.
A |
v

2463228171
Y Kiirus
t Aeg
t, Aeg, mil STO aktiveeritakse
[0 \valjaliilituse piirkond

Kasiraamat — Funktsionaalne ohutus 9



2 Integreeritud ohutustehnika
Ohutusfunktsioonid

24.2 S$81(c) — turvaline seiskamine 1 IEC 61800-5-2 kohaselt

S$S1(c) (turvaline seiskamine 1, funktsioonivariant ¢ standardi IEC 61800-5-2 kohaselt)
tanu sobivale valisele juhtimisele (nt ajalise viivitusega valja lllitav ohutusrelee).

Pidage kinni jargmisena kirjeldatud toimingute jarjekorrast.
* Aeglustage ajam sobiva pidurdusrambiga, andes juhtarvu ette.

» Lulitage parast kindlaks maaratud, ohutusnduete kohast ajalist viivitust valja STO-
sisend (= STO-funktsiooni aktiveerimine).

See ohutusfunktsioon vastab masina juhitud seiskamisele standardi EN 60204-1 ko-
haselt seiskamise kategooria 1.

Jargmine joonis tapsustab funktsiooni SS1(c).

A

I
v |
[}
|
[}
|
[}
|
[}
|
1
| -
ty At
2463226251
\% Kiirus
t Aeg
t, Aeg, mil pidurdusramp rakendatakse

t, Aeg, mil STO aktiveeritakse

At Viiteaeg kuni STO aktiveerimiseni
Turvalise viivituse piirkond

[ Vvaljalilituse piirkond

1 O Kasiraamat — Funktsionaalne ohutus

25992910/ET — 04/2019



25992910/ET — 04/2019

2.5

Piirangud

Integreeritud ohutustehnika 2
Piirangud

* Arvestada tuleb, et ilma mehaanilise pidurita voi defektse piduriga on vdimalik aja-
mi jareljooks (olenevalt stusteemi hddrdumisest ja inertsist). Generatoorsete koor-
mustingimuste korral vdib ajam isegi kiirendada. Sellega tuleb seadme/masina ris-
ki hindamisel arvestada ning vajaduse korral kasutada ohutushoiu kaitsemeetmeid
(nt turvapidurdussiisteem).

Rakenduspdhiste ohutusfunktsioonide puhul, mis nduavad ohtliku liikumise aktiiv-
set peatamist (pidurdamist), ei saa seadet MOVITRAC® MCO7B (iksi iima lisapi-
durdussisteemita kasutada!

» SS1(c)-funktsiooni kasutamisel, nagu peatiikis "Turvafunktsioonid" kirjeldatud, ei
kontrollita ajami pidurdusrambi ohutust. Rikke korral vdib pidurdustoiming viiteaja
jooksul alt vedada v6i halvimal juhul toimuda kiirendamine. Sellisel juhul toimub al-
les parast seadistatud ajalise viivituse moddumist ohutu valjalilitus STO-funktsioo-
ni abil (vt peattkki "Turvafunktsioonid"). Sellest tuleneva ohuga peab seadme/ma-
sina riskihinnangu andmisel arvestama ning kasutama ohutushoiu kaitsemeet-
meid.

A HOIATUS

Ohutuskontseptsioon sobib vaid kaitatavate seadme-/masinakomponentide juures
tehtavate mehaaniliste t6dde tegemiseks.

STO-signaali valjaliilitamisel on seadme MOVITRAC® MCO7B vahelllis jatkuvalt
voérgupinge.

» Lulitage ajamisisteemi elektrilistel osadel t66de tegemiseks sobiva valise seiska-
mistksuse kaudu valja toitepinge ning kindlustage ajamisiisteem tahtmatu toite-
pinge sisselllitamise suhtes.

fde

MARKUS

DC 24 V toitepinge ohutu valjalilitusega Uksusel X17 (STO on aktiveeritud) rakendub
alati pidur. Piduri juhtseade seadmes MOVITRAC® MCO07B ei ole ohutusnduete ko-
hane.

Kasiraamat — Funktsionaalne ohutus 1 1



3 Ohutustehnilised véljaanded

Lubatud seadmed

3 Ohutustehnilised valjaanded

Ohutu kasutuse eelduseks on seadme MOVITRAC® MCO07B ohutusfunktsioonide sidu-
mine rakenduspdhisesse kérgema tasandi ohutusfunktsiooni. Igal juhul peab masina
vdi seadme tootja koostama seadme-/masinapdhise riskihinnangu ning selle hinnan-
guga tuleb seadme MOVITRAC® MCO07B puhul arvestada.

Seadme voi masina puhul kehtivate ohutussatete eest vastutab seadme véi masina
tootja ja omanik.

Seadme MOVITRAC® MCO7B paigaldamisel ja kaitamisel turvalisusega seotud kasu-
tusaladel on kohustuslikud jargmised néuded.

Noéuded on jaotatud jargmiselt.

* Lubatud seadmed

+ Paigaldusnduded

+ Noduded valistele turvajuhtseadmetele ja ohutusreleedele
+ Tddlerakendamise nduded

+ Toéo6tamist puudutavad nduded

3.1 Lubatud seadmed

Jargmised seadme MOVITRAC® MCO07B variandid on lubatud ohutusnéuetekohaseks
kasutuseks.

1 2 Kasiraamat — Funktsionaalne ohutus
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3.141

3.1.2

Ohutustehnilised valjaanded

MOVITRAC® MCO07B toitepinge 3 x AC 380-500 V jaoks

Lubatud seadmed

Voéimsus Suurus Tulip

kW

0.55 0S MCO07B0005-5A3-4-S0
0.75 0S MCO07B0008-5A3-4-S0
1.1 0S MCO07B0011-5A3-4-S0
1.5 0S MCO07B0015-5A3-4-S0
22 oL MCO07B0022-5A3-4-S0
3.0 oL MCO07B0030-5A3-4-S0
4.0 oL MCO07B0040-5A3-4-S0
55 28 MCO07B0055-5A3-4-00
7.5 28 MCO07B0075-5A3-4-00
11 2 MCO07B0110-5A3-4-00
15 3 MCO07B0150-503-4-00
22 3 MCO07B0220-503-4-00
30 3 MCO07B0300-503-4-00
37 4 MCO07B0370-503-4-00
45 4 MCO07B0450-503-4-00
55 5 MCO07B0550-503-4-00
75 5 MCO07B0750-503-4-00

MOVITRAC® MCO07B toitepinge AC 200-240 V jaoks

Voimsus Suurus Tuip

kW

0.55 0S MCO07B0005-2A3-4-S0
0.75 0S MCO07B0008-2A3-4-S0
1.1 oL MC07B0011-2A3-4-S0
1.5 oL MCO07B0015-2A3-4-S0
2.2 oL MC07B0022-2A3-4-S0
37 1 MCO07B0037-2A3-4-00
5.5 2 MCO07B0055-2A3-4-00
7.5 2 MCO07B0075-2A3-4-00
11 3 MCO07B0110-203-4-00
15 3 MCO07B0150-203-4-00
22 4 MCO07B0220-203-4-00
30 4 MCO07B0300-203-4-00

3
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3 Ohutustehnilised véljaanded

Installeerimist puudutavad nduded

3.2 Installeerimist puudutavad nouded

Suurusega 0 seadmetel variandis MCO7B...-S0 peab 24 V pinge Uhendama alati
valiselt, kuna juhtimiselektroonikat saab vaid nii toita.

Ohutusnéuetekohane DC 24 V toitepinge tuleb paigaldada EMU nduete kohaselt

ja alljargneval viisil.

— Valjaspool elektrilist paigaldusruumi varjestatud kaablid, paigaldatud pusivalt
(fikseeritult) ja valiste kahjustuste suhtes kaitstuna v6i samavaarsed meetmed.

— Paigaldusruumi saab paigaldada ka Uksikjuhtmed.

— Arvestada tuleb kasutuseeskirjadega.

Voolukaablid ja turvalisusega seotud juhtkaablid tuleb paigaldada eraldi kaablitoru-
des.

Igal juhul tuleb tagada, et turvalisusega seotud juhtkaablitel ei esineks vddrpinget.
Kaablite paigaldamisel tuleb aluseks vétta standard EN 60204-1.

Kasutada tohib vaid turvalise lahutusega (PELV) maandatud pingeallikaid, mis
vastavad standarditele VDEO100 ja EN 60204-1. Seejuures ei tohi Uhe vea korral
pinge valjundite vahel vbi suvalise valjundi ja maandatud osade vahel Uletada ala-
lispinge vaartust 60 V.

EMU nduete kohase juhtmestiku paigutuse korral jargige juhiseid kasutusjuhendis
"MOVITRAC® MCO7B". Arvestage tingimata, et peate ohutusnduetekohase
DC 24 V toitekaablite varjestuse paigaldama korpuse mélemale poolele.

Ohutusnduetekohase DC 24 V toitepinge kaablid (Ghendusklemm X17) peab
Uhendama signaali elektroonika varjeklemmiga.

Paigaldamist kavandades tuleb arvestada seadme MOVITRAC® MCO07B tehniliste
andmetega.

Kaitseahelate paigaldamisel tuleb kindlasti arvestada turvakomponentide maara-
tud vaartustega.

Ohutusnduetekohase DC 24 V toitepinge kaabli pikkus tohib olla maksimaalselt
100 m.

Ohutusnduetekohast DC 24 V toitepinget ei tohi kasutada tagasiside jaoks.

Kdik tihendused (nt kaablid v6i andmeside siinisisteemide kaudu) peavad olema
osaleva subststeemi toimivustasemes juba arvesse voetud véi Uhenduste rikked
peab saama kérvaldada véi korvale jatta.

Torke-eelduse "Luhis kahe suvalise juhi vahel" saab standardi EN I1SO
13849-2:2012 nduetega arvestades jargmiste eeldustega valistada.

Juhid on

— pusivalt (fikseeritult) paigaldatud ning kaitstud valiste kahjustuste eest (nt kaab-
likanali, tugevdustoru);

— paigaldatud eri mantelkaablites ihe elektrilise paigaldusruumi siseselt, eelda-
des, et kaablid ja paigaldusruum vastavad nduetele, vt standardit EN 60204-1;

— kaitstud Ghekaupa maandusihendusega.

Torke-eelduse "LUhis suvalise juhi ja kaitsmata juhtiva osa v6i maa voi kaitsejuhi
Uhenduse vahel" saab valistada jargmiste eelduste korral.

— Luhised juhi ja iga kaitsmata juhtiva osa vahel Uihe paigaldusruumi siseselt.

Kasutamiseks ohutusnduetekohasel ajami valjalulitamisel peate eemaldama sillad
klemmide X17:1 kuni X17:4 vahel (vt jargmist pilti).

1 4 Kasiraamat — Funktsionaalne ohutus
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Ohutustehnilised valjaanded 3

Nouded valisele turvajuhtseadmele

500
gz 2 X17

1797603595
3.3 Nouded vilisele turvajuhtseadmele
N
7 6]
L
3] (1]
1 ] —zj ,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,
21U i [4]
] {J % ,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,
(5]
18014400103440907

[1]
(2]
[3]
[4]
[5]
[6]

Lubatud ohutusrelee

DC 24 V elektritoide

Ohutusrelee tootja andmete kohased kaitsmed
Ohutusnouetekohane DC 24 V elektritoide
Lahtestamisklahv kasitsi lahtestamiseks
Lubatud hadaseiskamiselement

Kasiraamat — Funktsionaalne ohutus 1 5



3 Ohutustehnilised véljaanded

Kasutuselevéttu puudutavad néuded

Alternatiivina turvajuhtseadmele saab kasutada ka ohutusreleed. Kehtivad ka allpool
nimetatud néuded.

» Turvajuhtsisteem ning koéik teised turvalisusega seotud osaseadmed peavad ole-
ma lubatud vahemalt vastava ohutusklassi jaoks, mis on kogu siisteemis vastava
rakendusega seotud ohutusfunktsiooni jaoks ndutud.

Jargmine tabel naitlikustab turvajuhtseadme vajalikku ohutusklassi.

Rakendus Turvajuhtseadme néuded
Toimivustase d EN ISO 13849-1 kohaselt | Toimivustase d EN ISO 13849-1 kohaselt
SIL 2 standardi EN 61508 kohaselt

* Turvajuhtseadme kaablid peavad vastama ndutud ohutusklassile (vt tootja doku-
mente).

— Kui DC 24 V toitepinge lulitatakse turvalisuse eesmargil vélja vaid positiivsel
poolusel, ei tohi sellel valjalilitatud olekus esineda katseimpulsse.

Kui DC 24 V toitepinge lulitatakse valja mdlemal poolusel, ei tohi samaaegselt
pluss- ja miinusvaljundil esineda katseimpulsse. Katseimpulsid peavad siinko-
hal olema ajaliselt maaratud.

— SEW-EURODRIVE soovitab lilitada 24 V toitepinge valja mdlemal poolusel.
« LdUlitite paigaldamisel tuleb arvestada turvajuhtseadme maaratud vaartustega.

» Turvalilitusseadmete voi turvajuhtseadme releevaljundite lllitusvéimsus peab vas-
tama maksimaalselt lubatud, piiratud 24 V toitepinge valjundvoolule.

Arvestada tuleb votta kaitsmete tootja lubatud kontaktide koormuste ja voimalike
vajalike turvakontaktide juhiseid. Kui selles osas tootja juhised puuduvad, tuleb
kontaktid kindlustada 0.6-kordse nimivaartusega tootja esitatud maksimaalsest
kontaktide koormusest.

+ Selleks et tagada ootamatu taaskaivitumise kaitse standardi EN ISO 14118 koha-
selt, peab turvaline juhtsiisteem olema konstrueeritud nii, et kAdsuseadme lahtesta-
mine ei pdhjustaks taaskaivitumist. See tdhendab, et taaskaivitamine tohib toimu-
da vaid parast kaitseahela kasitsi [ahtestamist.

34 Kasutuselevottu puudutavad néuded

* Realiseeritud turvafunktsioonide téestamiseks tuleb parast edukat kasutuselevéttu
ule kontrollida turvafunktsioonid ja need dokumenteerida (valideerida).

Seejuures peab arvestama turvafunktsioone puudutavate piirangutega peatikis
"Piirangud". Turvalisusega mitteseotud osad ja komponendid, mis mojutavad vali-
deerimise kontrolli tulemust (nt mootoripidur), tuleb vajaduse korral seisma jatta.

+ Seadme MOVITRAC® MCO7B kasutamiseks turvalisusega seotud kasutusaladel
tuleb kontrollida seiskamisiiksuse tdédlerakendamist ja kaablite paigaldust ning tea-
ve tuleb lisada protokolli.

3.5 Kaitust puudutavad néuded

+ Kaitamine on lubatud vaid andmelehtedel maaratud piirides. See kehtib nii valise
turvajuhtseadme kui ka seadme MOVITRAC® MCO7B ja lubatud lisavalikute kohta.

» Ohutusfunktsioone tuleb regulaarselt kontrollida, et need toimiksid veatult. Kontrol-
lide intervallid tuleb maarata kindlaks riskihinnangu jargi.

1 6 Kasiraamat — Funktsionaalne ohutus
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Ohutustehnilised valjaanded 3

Paigaldusvariandid

3.6 Paigaldusvariandid

3.6.1 Uldteave

Kdik siin dokumentatsioonis esitatud Uhendamisvariandid on turvalise kasutuse jaoks
lubatud, kui pdhiline turvakontseptsioon on taidetud. See tdhendab, et tingimata peab
olema tagatud, et DC 24 V kaitsesisendid lilitab sisse ja vélja valine turvalllitusseade
vdi turvajuhtseade ning seega pole voimalik ka iseeneslik taaskaivitumine.

Turvakomponentide, nagu ohutusrelee, avariillliti jne, olulise valiku, paigalduse ja ka-
sutuse ning lubatud Ghendusvariantide jaoks tuleb jargida kdiki selle valjaande peatuk-
kide 2, 3 ja 4 ohutushoiu juhiseid.

Lilitusskeemid on plokkskeemid, mis piirduvad pohiliselt ohutusfunktsioonide kuvami-
sega siinkohal vajalike oluliste komponentidega. Kujutamata jaavad parema Ullevaate
saamiseks sellised lUlitustehnilised meetmed, mis Uldjuhul peavad alati olema lisaks
realiseeritud, et tagada nt puutumiskaitse, hallata Ule- ja alapingeid, tuvastada isolat-
sioonivead, maandused ja luhised, nt valiselt paigaldatud kaablitel, vdi garanteerida
vajalik elektromagnetiliste mojude vastane hairekindlus.

Uhendus X17 seadmel MOVITRAC® MC07B
Jargmine pilt kujutab klemmi X17 Ghendamist juhtpea alakuljele.

(1]

E_LIT

(
e

(1] ®

4886421771

* Vaade seadme alakuljelt
[1] X17: STO-signaalklemmide riba turvakontaktid

3.6.2 Noéuded

Turvaliilitusseadmete kasutamine

Tootja néudeid ohutusreleedele (nt valjundkontaktide kaitsmine kleepumise vastu) voi
muudele turvakomponentidele peab tapselt jargima. Kaablite paigaldamisel kehtivad
pdhinduded, nagu juhendis kirjeldatud.

Kasiraamat — Funktsionaalne ohutus 1 7



3 Ohutustehnilised véljaanded

Paigaldusvariandid

Pidage seadet MOVITRAC® ohutusreleedega Uhendamisel silmas peatiikki "Paigal-
dusnduded".

Arvestada tuleb ka muude tootja ohutusreleede vastavat kasutusala puudutavate ju-
histega.

Turvajuhtseadmete kasutamine

Turva-SPS kasutamisel peab pidama kinni ohutusandureid puudutavatest ZVEIl-spet-
sifikatsioonidest.

Turvaliste digitaalsete valjundite sisselllitamise ja valjalilitamise impulss (F-DO) peab
olema £ 1 ms. Vaartus ei tohi jddda alla suhte 1 : 1000.

A

High

D e L e
<1ms >1000ms

Low

>

t

9007202465784971

MARKUS

Kui DC 24 V toitepinge lilitatakse ohutuse tagamiseks klemmil X17 valja (STO on ak-
tiveeritud), peab katseimpulsside jargi pidama kinni peatikist "Néuded valisele turva-
juhtseadmele".

jde

1 8 Kasiraamat — Funktsionaalne ohutus
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Ohutustehnilised valjaanded 3

Paigaldusvariandid

3.6.3 Uksikseiskamine

STO Safe Torque Off (EN 61800-5-2)
Toiming kulgeb jargmiselt.
» Soovitus X12:1 ja X12:4 lilitatakse samaaegselt valja, nt hadaseiskamise korral.
* 24V turvasisend X17 lulitatakse valja.
* Mootor jaab tuhikaigule, kuni pidurit ei ole.

A
X12:1

X12:4

X17

i

n

Y

4949829771

MARKUS

* Kujutatud STO-valjalllitusi saab kasutada kuni PL d-ni standardi
EN ISO 13849-1:2015 kohaselt, arvestades peatiikiga "Nouded".

* Suurusega 0 seadme MOVITRAC® MCO7B puhul ldheb tarvis valist DC 24 V
elektritoidet.

jde

Binaarne kéivitamine turvaliilitusseadmega (kahekanaliline)
Vﬂ +24V  Hadapeatamine Kérgem juhtimine
— SPS

ﬂD (l—\ /,f- - -\ ‘ out

Turvalulitusseade Hadapeatamise

X12

tagaSISIde '0'=regulaatori tokesti
*1'=regulaatori vabastamine

> L&htestamine ‘0'=peatamine
'"1'=START paremal

"U=Kirpealus
'1'=vabastamine

24VI0

y
AT

GND

mco7B
X17
DGND
V024
SOov24
SVI24

NEANE

4891650443

Kasiraamat — Funktsionaalne ohutus 1 9



3 Ohutustehnilised véljaanded

Paigaldusvariandid

Binaarne kéivitamine turvaliilitusseadmega (lihekanaliline)

Vork

+24'V  Hadapeatamine Kérgem juhtimine

(Ve

SPS

Turvalilitusseade Héadapeatamise X12
tagasiside T Brest

J ]

bt
l*' L&htestamine o |, [0=peatamine
'1'=START paremal
"O=Kirpeatus
) i

24VI0

#
~
y

GND

mMco7B
X17
DGND
V024
Sov24
SVI24

NENE

4891648523

MARKUS

Uhekanalilise valjaliilitamise korral tuleb luua méned térke-eeldused ning need viga-
de valistamise abil kérvaldada. Arvestage peatukki "Nduded".

SEW-EURODRIVE soovitab lilitada STO-sisendi X17 24 V elektritoite valja molemal
poolusel.

jde

Binaarne kéivitamine turva-SPS-iga

Vérk +24V Hadapeatamine Kérgem juhtimine

Stopp|  Start | Standard Turvaline

[GND (I—\/f- [ WA IN ‘ outr | IN | out

Y

X12
1[0 tokesti
b :
[0=peatamine
'1'=START paremal

2
" ‘?I:kwlrpeatus
8|24vI0
9

GND

mMco7B
X17

1| DGND

2| Vo224
(3 [ SOv24

4| svi4

4891654283
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Ohutustehnilised valjaanded 3

Paigaldusvariandid

Véljasiini kdivitamine turva-SPS-iga

Vork

+24V Hadapeatamine

— Stopp

(VA -

Kaérgem juhtimine
|'- PROFINET

Standard | Turvaline

PROFlsafe

IN
[

IN

DFS 21B

{_ "] x30
X31
(F_DO_M)
(F_DO_P)

1
2
{3] (GND;
{4] (2av_Ls)
5| (GND)
6

(24 V_PS)

mco7B

X17
1 [ DGND
2] vo2s
3]’ sovaa
4] sviza X2

9007204146397195
MARKUS
i * Regulaatori tokesti/vabastamise ja kiirpeatuse/-vabastamise kaivitamine toimub
valjasiini abil.

+ Arvestage vastavat valjasiini kasutust puudutavat kadsiraamatut, nt
— kasiraamat "Valjasiini lides DFS11B PROFIBUS DP-V1 PROFIsafe’iga";
— kasiraamat "Valjasiini lides DFS21B PROFINET IO PROFIsafe’iga”.

SS1(c) Safe Stop 1 (EN 61800-5-2)
Toiming kulgeb jargmiselt.
+  Klemmi X12:1 ei tohi valja lulitada.
+ X12:4 lulitatakse vélja, nt hadapeatamisel/hadaseiskamisel.

» Turvaaja t, jooksul ligub mootor oma poéérlemissagedusel médda rampi kuni seis-
kumiseni.

+ Aja t; mdéddumisel lUlitatakse turvasisend X17 valja. Turvaline aeg t, peab olema
seatud nii, et mootor suudaks selle aja jooksul seisma jadada.

A
X12:1

X12:4

X17

4949929739

Kasiraamat — Funktsionaalne ohutus 2 1



3 Ohutustehnilised véljaanded

Paigaldusvariandid

MARKUS

+ Kujutatud SS1(c)-valjalulitusi saab kasutada kuni PL d-ni standardi
EN ISO 13849-1:2015 kohaselt, arvestades peatiikiga "Néuded".

« Suurusega 0 seadme MOVITRAC® MCO7B puhul ldheb tarvis valist DC 24 V
elektritoidet.

fde

Binaarne kéivitamine turvaliilitusseadmega (kahekanaliline)

Vérk

+24V  Hadapeatamine Kérgem juhtimine

GND (] g

SPS

Turvalllitusseade Hédapgatamise X12
J tagasiside o T

1
"0=peatamine
'1'=START paremal
"O=Kirpeatus

e f
24VI0

Lahtestamine -

o]le[s[N] =

GND

mco7B
X17
DGND
V024
SOov24
SVI24

NANE

4891646603

Binaarne kéivitamine turvaliilitusseadmega (lihekanaliline)

Vork +24\V Hadapeatamine Kérgem juhtimine

eV

SPS

Turvalilitusseade Hadapeatamise X12
tagasiside

Kk Ttokest

. : '
"0=peatamine
'1'=START paremal
"O=Kirpeatus
b f

24VI0

Lahtestamine -

#+
~
AR

GND

Mco7B
xX17
DGND
V024
SOov24
SVI24

NENE

4891658123
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Paigaldusvariandid

Ohutustehnilised valjaanded 3

MARKUS

Uhekanalilise valjaliilitamise korral tuleb luua méned térke-eeldused ning need viga-
de valistamise abil kdrvaldada. Arvestage peatikki "Nouded”.

SEW-EURODRIVE soovitab lllitada STO-sisendi X17 24 V elektritoite valja mélemal
poolusel.

fde

Binaarne kéivitamine turva-SPS-iga

Vork +24V Hédapeatamine Kérgem juhtimine

Stopp Start | Standard Turvaline

ﬂD (l_\/?t }-- |.--\ IN ‘ outr | N | out

Y

X12

0 tokesti
b "

[0=peatamine
'1'=START paremal
0=Kirpeatus

24VI0

/
RS

GND

mco7B
x17
DGND
V024
Sov24
SVI24

BENE

4891654283

Véljasiini kdivitamine turva-SPS-iga

Vork +24V  Hadapeatamine

(VA -

Kérgem juhtimine
|'-- PROFINET

Standard | Turvaline

PROFlsafe

IN IN

[

DFs 21B

{_ ] x30
X31
(F_DO_M)
(F_DO_P)

1
2
{3] (GND;
{4] (2aV_Ls)
5| (GND)
6] (24V_PS)

mco7B

X17
1[DGND
2] vo24
3] sova
4] sviza X2

9007204146397195
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3 Ohutustehnilised véljaanded

Paigaldusvariandid

MARKUS

* Regulaatori tokesti/vabastamise ja kiirpeatuse/-vabastamise kaivitamine toimub
valjasiini abil.

fde

+ Arvestage vastavat valjasiini kasutust puudutavat kdsiraamatut, nt
— kasiraamat "Valjasiini lides DFS11B PROFIBUS DP-V1 PROFIsafe’iga";
— kasiraamat "Valjasiini lides DFS21B PROFINET 10 PROFIsafe’iga”.

3.6.4 Rithmaseiskamine

Selles peatiikis kirjeldatakse, kuidas mitu seadet MOVITRAC® MCO07B turvaliselt sisse
lUlitatakse.

MARKUS
SEW-EURODRIVE ei soovita riihmaseiskamist turva-SPS kaudu.

jde

Nouded

RlUhmaajamite puhul saab 24 V turvasisendid mitme seadme MOVITRAC® MCO07B
poolt the turvaliilitusseadme jaoks kasutamiseks lubada. Maksimaalselt voimalike tel-
jemoodulite arv tuleneb ohutusrelee voi turvajuhtseadme maksimaalselt lubatud kon-
taktide koormusest.

Tapselt peab jargima ka muid ohutusreleedele (nt valjundkontaktide kaitsmine kleepu-
mise suhtes) v6i muudele turvakomponentidele kehtestatud néudeid. Kaablite paigal-
damisel kehtivad péhinduded, mida on kirjeldatud peatiikis "Installeerimist puudutavad
nduded".

Pidage seadet MOVITRAC?® ohutusreleedetega tihendamisel silmas paigaldusnéudeid
peatukis "Paigaldusnduded".

Arvestada tuleb ka muude tootja ohutusrelee vastavat kasutusala puudutavate juhiste-
ga.

Riihmaseiskamise korral maksimaalse arvu MOVITRAC®-i seadmete mééramine

Juurdelllitatavate seadmete MOVITRAC® MCO7B arv on riihmaseiskamise korral pii-
ratud jargmiste punktidega.

1. Ohutusrelee lilitusvoimsus.

Tingimata tuleb arvestada, et enne turvakontakte tuleb lilitada sisse kaitse, jargi-
des turvallilitusseadme tootja andmeid, et valtida kontaktide sulamist.

Tingimata tuleb pidada kinni lUlitusvdimsust puudutavatest andmetest standardite
EN 60947-4-1, 02/1 ja EN 60947-5-1, 11/97 ning kontaktide kaitsmete kohaselt
ohutusrelee tootja kasutusjuhendis. Need kuuluvad projekteerija vastutuse alla.

2. Maksimaalselt lubatud pingelang 24 V elektritoite kaablis.

Teljesusteemi loomisel tuleb arvestada kaablite pikkuste ja lubatud pingelangu
puudutavate vaartustega.

Maksimaalne kaabli ristldige 1 x 1.5 mm? v3i 2 x 0.75 mm?2.
STO-sisendi X17 vdimsustarve: sisendpinget vt peattikist "Tehnilised andmed".

5. Individuaalkatsega pooljuhtide valjunditel vdivad suurenenud mahtuvused viia
STO-sisendi X17 rihmaseiskamiste (ré6plilitus) korral diagnoosivigadeni.

24 Kasiraamat — Funktsionaalne ohutus
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Ohutustehnilised valjaanded
Paigaldusvariandid

3

Riihmaseiskamine turvaliilitusseadmega

Riihmaseiskamine turvaliilitusseadmega (SG)
Ohutusreleega saab juhtida kdikide seadmete MOVITRAC® MCO07B turvasisendeid.

Liilituskapp

Turvalillitusseade
MOVITRAC®

25992910/ET — 04/2019

|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
1
e

= —

SG1

mco7B

Suurus3

MCo7B

Suurus3

MCo7B

Suurus 3

mco7B

Suurus0

Mco7B

Suurus0

e

P z
- e
by re
e
4892037259
Riihmaseiskamine kahe turvaliilitusseadmega (SG)
Mitme  turvallllitusseadmega saab  juhtida kdikide lisatud  seadmete

MOVITRAC® MCO07B turvasisendeid. Jargmises naites on suurusega 3 seade
MOVITRAC® MCO07B ja suurusega 0 seade MOVITRAC® MCO07B liidetud (iheks rih-
maks ning neid juhib Uks turvalilitusseade.

Liilituskapp

MOVITRAC®

SG1

SG1

STO Safe Torque Off (EN 61800-5-2)

Toiming kulgeb jargmiselt.

mco7

Suurus3

mco7

Suurus3

mco7

Suurus3

mco7

Suurus0

X17

mco7

Suurus0

X17

\\

S

ASN

4891918091

+ Soovitus X12:1 ja X12:4 lUlitatakse samaaegselt valja, nt hddaseiskamise korral.
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3 Ohutustehnilised véljaanded

Paigaldusvariandid

* 24V turvasisend X17 lulitatakse valja.
* Mootor jaab tihikaigule, kuni pidurit ei ole.

4
X12:1

X12:4

X17

i

n

/

4949829771

MARKUS

Kujutatud  STO-valjalllitusi saab  kasutada kuni PL d-ni standardi
EN ISO 13849-1:2015 kohaselt.

[0
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Paigaldusvariandid

Naide: rihmaseiskamine kolme seadmega MOVITRAC® MCO07B

Vérk

Turvalulitusseade

+24V Hédapeatamine

GND ( g

+
Rin
-~

Korgem juhtimine

SPS

Hadapeatamise
tagasiside

Lahtestamine

ouT
Vorgutihendus
L1 |L2 s
112]3
X12 X1
 [0=reguiatori kesti
o |4 [0Kipeatus
1
8|24vi0
9|GND
MCo07B
X17
1 [ DGND
2| vo2s
3] sovzd
4] svioa X2
Verguthendus
L1 |2 |3
112]3
X12 X1
| - [0=reguiaator W6kest
|| 1'~reguiaatori vabastamine
-0
2|.'=START paremal
o | [0=Firpeals.
8|24vi0
9|GND
mco7B
X17
1] DGND
2| vo2a
3| sovza
4] svi2a

Vorguihendus

L1 L2 L3
112[3

X12 X1

"0'=regulaatori tokesti

Mco7B

X17

DGND
V024

SOV24
SVI24

NENE
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4 Tehnilised andmed

Turvalisust puudutavad vaartused

4 Tehnilised andmed

Jargmises tabelis on esitatud seadme MOVITRAC® MCO7B integreeritud ohutushoiule
tuginevad tehnilised andmed. Peale selle tuleb arvestada vastava seadme
MOVITRAC® MCO07B kasutusjuhendi tehniliste andmetega ja lubadega

4.1 Turvalisust puudutavad vaartused

Ohutust puudutavad vaartused

Kontrollitud ohutusklass/
alusstandard

EN ISO 13849-1:2015 PL d (rakendatav kuni kategoo-
riani 3)

Ohtu kujutava seiskumise
téendosus tunnis (PFH-vaar-

0 (vea valistamine)

tus)
Kasutusaeg 20 aastat, seejarel tuleb komponent uuega asendada.
Ohutu olek Vélja lulitatud p6érdemoment (STO)

Turvafunktsioon

STO, SS1(c)" standardi EN 61800-5-2 kohaselt

1) Sobiva vélimise juhtimisega

28 Kasiraamat — Funktsionaalne ohutus
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Elektroonikat puudutavad andmed klemmil X17: STO signaalklemmide riba turvakontaktid

4.2
turvakontaktid

Tehnilised andmed

Elektroonikat puudutavad andmed klemmil X17: STO signaalklemmide riba

MOVITRAC® MC07B Klemm |Lisaseadme X17 elektroonika and-
med
Turvakontakt X17:1 DGND: X17:2 etalonpotentsiaal
X17:2 VO24: Uyyr = DC 24 V, ainult sama
seadme klemmi X17:4 toitmiseks, pole
lubatud muude seadmete toitmiseks.
X17:3 SOV24: etalonpotentsiaal DC +24 V si-
sendile STO
X17:4 SVI24: DC +24 V sisend STO
Lubatud kaabli labildige X17:1—4 |+ Uks juhe klemmi kohta:
0.08-1.5 mm? (AWG28 — 16)
» Kaks juhet klemmi kohta:
0.25-1.0 mm? (AWG23 - 17)
Vdimsustarve X17:4 Suurus 0: 3W
Suurus 1: 5W
Suurus 2: 6 W
Suurus 3: 7.5 W
Suurus 4: 8 W
Suurus 5: 10 W
Sisendi mahutavus X17:4 Suurus 0: 27 puF
Suurus 1 -5: 270 yF
STO-sisendi tehnilised andmed Minimaalne |Tuiipili- |Maksimaalne
ne
Sisendpinge vahemik DC19.2V |DC24V |DC30V
Aeg I6ppastme sulgemiseks Suurus 0 =20 ms
Suurus 1 -5=
100 ms
Aeg taaskaivitamiseks 200 ms

Kasiraamat — Funktsionaalne ohutus 29
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