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Notas generales
Uso de la documentacion

1 Notas generales

11 Uso de la documentacion

La presente versién de la documentacién es la version original.

Esta documentacion forma parte del producto. La documentacién esta destinada a to-
das aquellas personas que realizan trabajos en el producto.

Conserve la documentacién en un estado legible. Cerciérese de que los responsables
de la instalacion y de su funcionamiento, asi como las personas que trabajan en el
producto bajo responsabilidad propia han leido y entendido completamente la docu-
mentacién. En caso de dudas o necesidad de mas informacion, dirijase a
SEW-EURODRIVE.

1.2 Estructura de las notas de seguridad

1.21 Significado de las palabras de indicacién

La siguiente tabla muestra la clasificacion y el significado de las palabras de indica-
cion en las advertencias.

Palabra de indicacién Significado Consecuencias si no se respeta
A PELIGRO Advierte de un peligro inminente Lesiones graves o fatales
A Aviso Posible situacion peligrosa Lesiones graves o fatales
A iPRECAUCION! Posible situacion peligrosa Lesiones leves
ATENCION Posibles dafnos materiales Danos en el producto o en su am-
biente
NOTA Nota o consejo util: Facilita la mani-
pulacion con el producto.

1.2.2 Estructura de las notas de seguridad referidas a capitulos

Las advertencias referidas a capitulos son validas no solo para una intervencion con-
creta sino para varias intervenciones dentro de un tema. Los simbolos de peligro em-
pleados remiten a un peligro general o especifico.

Aqui puede ver la estructura formal de una advertencia referida a un capitulo:
iPALABRA DE INDICACION!
Tipo de peligro y su fuente.

Posible(s) consecuencia(s) si no se respeta.
* Medida(s) para la prevencion del peligro.
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Derechos de reclamacion en caso de garantia

Significado de los simbolos de peligro

Los simbolos de peligro en las advertencias tienen el siguiente significado:

Simbolo de peligro |Significado

Zona de peligro general

Advertencia de arranque automatico

I\

1.2.3 Estructura de las notas de seguridad integradas

Las advertencias integradas estan incluidas directamente en las instrucciones de fun-
cionamiento justo antes de la descripcion del paso de intervencién peligroso.

Aqui puede ver la estructura formal de una advertencia integrada:

A iPALABRA DE INDICACION! Tipo de peligro y su fuente. Posible(s) consecuen-
cia(s) si no se respeta. Medida(s) para la prevencion del peligro.

1.3 Derechos de reclamacion en caso de garantia

Observe la informacion que se ofrece en esta documentacion. Esto es el requisito pa-
ra que no surjan problemas y para el cumplimiento de posibles derechos de reclama-
cion en caso de garantia. Lea la documentacién antes de trabajar con el producto.

14 Contenido de la documentacién

La presente documentacion contiene informacién adicional y normativas referentes a
la seguridad técnica para la utilizacion en aplicaciones orientadas a la seguridad.

1.5 Otros documentos validos

Esta documentaciéon complementa las instrucciones de funcionamiento del producto
correspondiente. Debera emplear esta documentacion exclusivamente junto con las
instrucciones de funcionamiento.

Utilice siempre la edicidon actual de la documentacion y del software.

En la pagina web de SEW-EURODRIVE (http://www.sew-eurodrive.com) hay una
gran variedad de documentos disponibles para su descarga en distintos idiomas. En
caso necesario, puede solicitar las publicaciones impresas y encuadernadas a
SEW-EURODRIVE.

1.6 Separador decimal en valores numéricos

En esta documentacion se emplea el coma como separador decimal.
Ejemplo: 30.5 kg

Manual — Opcion de seguridad MOVISAFE® CSB51A 7
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Nota sobre los derechos de autor

1.7 Nota sobre los derechos de autor
© 2019 SEW-EURODRIVE. Todos los derechos reservados. Queda prohibida la re-

produccion, copia, distribucion o cualquier otro uso completo o parcial de este docu-
mento.

1.8 Nombres de productos y marcas

Los nombres de productos mencionados en esta documentacién son marcas comer-
ciales o marcas comerciales registradas de sus respectivos propietarios.
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2 Notas de seguridad

21 Observaciones preliminares

Las siguientes notas basicas de seguridad sirven para prevenir dafios personales y
materiales y se refieren principalmente al uso de los productos que aqui se documen-
tan. Si utiliza ademas otros componentes, observe también sus indicaciones de segu-
ridad y de aviso.

2.2 Obligaciones del usuario

Como usuario, debe garantizar que se tengan en cuenta y se respeten las notas de
seguridad fundamentales. Cerciérese de que los responsables de la instalaciéon o de
funcionamiento, asi como las personas que trabajan con el producto bajo su propia
responsabilidad han leido y entendido completamente la documentacion.

Como usuario, debe garantizar que todos los trabajos relacionados a continuacion
son realizados exclusivamente por personal especializado cualificado:

+ Emplazamiento y montaje

* Instalacion y conexion

* Puesta en marcha

* Mantenimiento y reparacion
+ Puesta fuera de servicio

+ Desmontaje

Asegurese de que las personas que trabajan en el producto observan los siguientes
documentos, normativas, disposiciones y notas:

+ Las normativas nacionales y regionales de seguridad y prevencién de accidentes
+ Las sefales de advertencia y de seguridad situadas el producto

* Toda la documentacion de planificacion de proyecto, las instrucciones de instala-
cion y puesta en marcha, asi como los esquemas de conexiones correspondientes
restantes

» No monte, instale o ponga en marcha ningun producto dafiado o deteriorado
+ Todas las especificaciones y disposiciones especificas para la instalacién

Asegurese de que las instalaciones en las que esté montada el producto cuentan con
dispositivos de vigilancia y proteccion adicionales. Al hacerlo, observe las disposicio-
nes de seguridad y las leyes sobre medios técnicos de trabajo y normas de preven-
cion de accidentes vigentes.

2.3 Grupo de destino

Personal técnico
para trabajos me-
canicos

Todos los trabajos mecanicos deben ser realizados exclusivamente por personal téc-
nico cualificado con formacion adecuada. En esta documentacion se considera perso-
nal técnico cualificado a aquellas personas familiarizadas con el disefio, la instalacion
mecanica, la solucion de problemas y el mantenimiento del producto, y que cuentan
con las siguientes cualificaciones:

» Cualificacidon en Mecanica segun las disposiciones nacionales vigentes
» Conocimiento de esta documentacion

Manual — Opcion de seguridad MOVISAFE® CSB51A
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Notas de seguridad

Uso indicado

Personal técnico
para trabajos elec-
trotécnicos

Cualificacion adi-
cional

Personas instrui-
das

Todos los trabajos electrotécnicos deben ser realizados exclusivamente por un electri-
cista especializado con formacién adecuada. En esta documentaciéon se considera
personal electricista especializado cualificado a aquellas personas familiarizadas con
la instalacién eléctrica, la puesta en marcha, la solucion de problemas y el manteni-
miento del producto, y que cuentan con las siguientes cualificaciones:

+ Cualificacion en Electrotecnia segun las disposiciones nacionales vigentes
+ Conocimiento de esta documentacion

Ademas, las personas deben estar familiarizadas con las normas de seguridad y las
leyes vigentes correspondientes en cada caso y con el resto de normas, directivas y
leyes citadas en esta documentacion.

Las personas deben contar con la autorizacion expresa de la empresa para poner en
funcionamiento, programar, parametrizar, identificar y poner a tierra dispositivos, sis-
temas y circuitos de acuerdo con las normas de tecnologia de seguridad.

Todos los trabajos en los demas ambitos de transporte, almacenamiento, funciona-
miento y eliminacion de residuos deben ser efectuados unicamente por personas sufi-
cientemente instruidas. Dicha instruccién debe capacitar a las personas de tal forma
que estas puedan realizar las tareas y los pasos necesarios de forma segura y confor-
me a lo prescrito.

24 Uso indicado

El producto esta integrado como ampliacion opcional en componentes electrénicos
MOVI-C® descentralizados.

El producto es un control de seguridad parametrizable para la produccién de desco-
nexiones y funciones de seguridad. El producto esta destinado para el uso:

* endispositivos de parada de emergencia

+ como componente de seguridad en los términos de la Directiva sobre maquinas
2006/42/CE

» como PES para la reduccion de riesgos en los términos de la EN 61508
* en circuitos de seguridad conforme a EN 60204-1

+ como PES para seguridad funcional en los términos de la EN 62061

» como SRP/CS en los términos de la EN ISO 13849

+ como unidad para la produccion de las funciones de seguridad segun
EN 61800-5-2

En el caso de instalacion en sistemas o maquinas eléctricas, queda terminantemente
prohibido el inicio del funcionamiento del producto conforme a lo prescrito hasta que
se haya constatado que la maquina cumple las leyes y disposiciones locales.

Las normas citadas en la declaraciéon de conformidad se aplican al producto.

De no emplear el producto conforme al uso indicado o emplearla indebidamente, exis-
te peligro de sufrir lesiones o dafios materiales graves.

Los datos técnicos y los datos sobre las condiciones de conexion los encontrara en la
placa de caracteristicas y en el capitulo "Datos técnicos" de la documentacion. Res-
pete siempre los datos y las condiciones.
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Notas de seguridad 2

Puesta en marcha/funcionamiento

2.5 Puesta en marcha/funcionamiento

Tenga en cuenta las advertencias presentes en los capitulos "Puesta en mar-
cha" (— B 21) y "Funcionamiento" (— B 30) en la documentacion.

Durante el funcionamiento y correspondiendo a su indice de proteccién, los productos
pueden presentar partes sometidas a tension, sin proteccién y en algunos casos mé-
viles o rotatorias e incluso superficies con altas temperaturas.

El bloqueo mecanico o las funciones de proteccién internas del accionamiento pue-
den provocar la parada del motor. La subsanacién de la causa del fallo o un reseteo
pueden ocasionar el arranque automatico del accionamiento. Si esto no estuviera per-
mitido para la maquina accionada por motivos de seguridad, desconecte primero el
producto del sistema de alimentacion y proceda después a la subsanacién del fallo.

Aunque el LED de funcionamiento y los demas elementos de visualizacion estén apa-
gados, esto no es un indicador de que el producto esté desconectado de la red y sin
corriente.

En caso de cambios con respecto al funcionamiento normal, desconecte el producto.
Posibles cambios pueden ser, por ejemplo, temperaturas elevadas, ruidos o vibracio-
nes. Determine la causa. En caso necesario, consulte con SEW-EURODRIVE.

No desactive los dispositivos de vigilancia y proteccion del sistema o de la maquina ni
aunque sea durante las pruebas.

En aplicaciones con un potencial de riesgo elevado pueden requerirse medidas de
proteccion adicionales. Después de cualquier modificacion, compruebe la eficacia de
los dispositivos de proteccion.

2.6 Definiciones de términos

* La denominacion "CS..A" se utiliza como concepto general para todos los elemen-
tos derivados de la linea de productos MOVISAFE® CS. Si en el manual se hace
referencia a un derivado concreto, se utilizara la denominacién completa.

« EIl término "seguro" utilizado en lo sucesivo hace referencia respectivamente a la
clasificacion como funcion segura sobre la base de la norma EN ISO 13849-1.

+ PROFIsafe es un estandar tecnolégico para un sistema de bus de campo seguro.

* La herramienta de parametrizacion "Assist CS.." es la interfaz de parametrizacion
de MOVISUITE® para la opcion de seguridad MOVISAFE® CSB51A.

Manual — Opcién de seguridad MOVISAFE® CSB51A 7 ]
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3 Concepto de seguridad

31 Informacién general

La opcién de seguridad MOVISAFE® CSB51A es un modulo electronico seguro con
una salida segura interna que se puede activar mediante comunicacion segura.

MOVISAFE® CSB51A esta completamente integrada en la unidad basica. Mediante el
bus de campo seguro, MOVISAFE® CSB51A puede activar internamente la funcién de
seguridad de accionamiento STO. En lugar de emplear una separacion galvanica de
red del accionamiento mediante contactores o interruptores, a través de la conmuta-
cion STO interna se bloquea de forma segura la activacion de los semiconductores de
potencia en la etapa final. De esta forma se desconecta la generaciéon del campo de
giro en el motor correspondiente, pese a que la tension de red sigue aplicada.

El concepto de seguridad esta basado en que existe un estado seguro para todas las
variables de seguridad de proceso. El estado seguro de la opcion de seguridad
MOVISAFE® CSB51A esta definido como sigue:

+ La salida interna F-DO_STO se desconecta. Esto activa la funcién de seguridad
de accionamiento STO.

* Mediante el protocolo F se transmiten para los datos valores de sustitucion (es de-
cir, todos los datos son "0"), o bien la comunicacién se interrumpe.

3.2 Notas sobre las categorias de parada

+ Lafuncién STO se corresponde con la categoria de parada 0.
+ La funcién SS1(c) se corresponde con la categoria de parada 1.

3.3 Moédulo de memoria

Al conectar la unidad basica, el médulo de memoria debe estar enchufado con la op-
cion de seguridad MOVISAFE® CSB51A.

Los datos de parametros de la opcion de seguridad MOVISAFE® CSB51A se dividen
en datos de aplicacion y el registro de datos clave. El registro de datos clave garanti-
za la integridad de los datos.

Los datos de aplicacion se guardan en la unidad basica. Los datos de aplicacion se
habilitan con ayuda del registro de datos clave en el médulo de memoria. Solo si el re-
gistro de datos clave en el médulo de memoria coincide con la parametrizacion, la op-
cion de seguridad cambia al modo de funcionamiento.

El médulo de memoria también sirve para establecer la referencia de posicion en la
instalacién. Dado que el registro de datos de aplicacion solo se habilita con el registro
de datos clave correspondiente del médulo de memoria, la referencia de posicién se
puede establecer de este modo. Es responsabilidad del usuario asegurar la referencia
de posicién del médulo de memoria en la instalaciéon. Los datos para la comunicacién
segura se guardan también en el médulo de memoria ya que estos datos tienen la
misma referencia de posicién. De este modo se garantiza que los datos de aplicacion
y los datos de comunicacién vuelvan a estar rapidamente disponibles en caso de
cambio de la unidad.
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Identificacion y autenticacion

34 Identificacion y autenticacién

En la herramienta de parametrizacién "Assist CS.." es necesaria la identificacion
inequivoca de la unidad basica y una autenticacién del usuario para los pasos "Para-
metrizar", "Crear informe" y "Confirmar aceptacion". Para identificar la unidad basica
descentralizada, es necesario introducir el ID del médulo de memoria en el dialogo de
inicio de sesion de la herramienta de parametrizacién "Assist CS..". El ID se encuen-
tra impreso en el médulo de memoria. El ID se puede leer directamente con la herra-
mienta de parametrizaciéon "Assist CS..". El usuario debe realizar un control de identi-
ficacion mediante los indicadores LED de la unidad basica descentralizada.

Estos dos métodos de identificacion garantizan que la herramienta de parametriza-
cion "Assist CS..." esté conectada a la unidad basica descentralizada correcta. La au-
tenticacion del usuario se lleva a cabo introduciendo una contrasena.

3.5 Informe y prueba de la seguridad técnica

Después de la descarga de los parametros, se puede crear el informe de aceptacion.
El informe soporta la aceptacion de seguridad necesaria para la instalacion (véase el
capitulo "Requisitos para la puesta en marcha"). Si se modifica la parametrizaciéon de
las funciones de seguridad, debe confirmarse la aceptacion de la opcién de seguri-
dad. La confirmacion no sustituye la realizaciéon de la prueba. Para confirmar la acep-
tacion, se introduce la "Suma de verificacion del informe" de la opcién de seguridad
en la herramienta de parametrizacion "Assist CS..".

3.6 Concepto de seguridad MOVISAFE® CSB51A

+ La opcion de seguridad MOVISAFE® CSB51A es un modulo electronico seguro in-
tegrado en la unidad basica que se opera con una conexidon de comunicacion se-
gura.

« La opcién de seguridad MOVISAFE® CSB51A puede habilitar o desconectar de
forma segura la etapa de salida de la unidad basica. Las funciones de diagndstico
internas de la salida F-DO_STO requieren un estado estable (estable "1" o estable
"0") durante un minimo de 2 segundos (2.5 segundos con el diagnéstico ampliado
activado) en un plazo de 60 segundos.

« El concepto de seguridad de la opcién de seguridad MOVISAFE® CSB51A esta
basado en que existe un estado seguro para todos los valores de proceso segu-
ros. En MOVISAFE® CSB51A éste es el valor "0" para F-DO_STO.

« La opcion de seguridad MOVISAFE® CSB51A ha sido disefiada conforme a
IEC 61508 para SIL 3 y EN ISO 13849-1 para el Performance Level e.
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3.7 Funciones de seguridad de accionamiento

En este capitulo se describen las funciones de seguridad del accionamiento soporta-
das por la opcion de seguridad MOVISAFE® CSB51A segun EN 61800-5-2.

3.71 STO (Safe Torque Off) — Desconexién segura de par

Cuando la funcion STO esta activa, el variador vectorial no suministra energia al
motor, el accionamiento no puede generar ningun par. Esta funcion de seguridad de
accionamiento se corresponde con la parada no controlada segun EN 60204-1, cate-
goria de parada 0.

VA

t

9007201225613323
I = Funcion de seguridad de accionamiento activa
v = Velocidad
t = Tiempo
t, = Momento en el que se activa STO.
NOTA

El motor se detiene por inercia o se desconecta mecanicamente.

[0

Si es posible hay que dar preferencia a la detencién controlada.
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3.7.2 S$S1(c) (Safe Stop 1) — Parada segura 1 con temporizador

jde

Con la funcion SS1(c) activada el motor es parado eléctricamente por el variador vec-
torial. Tras un retardo de seguridad determinado, se dispara la funcién de seguridad
de accionamiento STO.

Esta funcion de seguridad de accionamiento corresponde a la detencion controlada
del accionamiento conforme a EN 60204-1, categoria de parada 1.

Vi

A

t
9007201225618443

Funcién de seguridad de accionamiento vigilada
Funcion de seguridad de accionamiento STO activa

v = Velocidad
t = Tiempo
t, = Momento en el que se activa SS1(c) y se dispara la deceleracion del motor
t, = Momento en el que se activa STO
At = Periodo de tiempo de seguridad
NOTA

» La detencion no se vigila con la funcion SS1(c).

+ El periodo de tiempo de seguridad At le da al accionamiento la posibilidad de de-
tenerse por completo. En caso de fallo el accionamiento no llega a detenerse y
qgueda sin energia en el momento t, (STO).
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3.8 Concepto de seguridad Assist CS..

3.8.1 Parametro de seguridad

Para la parametrizaciéon de las funciones de seguridad del accionamiento,
MOVISAFE® CSB51A dispone de parametros de seguridad ajustables.

Los parametros de seguridad determinan el comportamiento de las funciones de se-
guridad de accionamiento y son relevantes para la seguridad. Todos los parametros
de seguridad se agrupan en el set de parametros.

3.8.2 Concepto de comprobacién y orden de ensayo

La parametrizacion de la opcion de seguridad MOVISAFE® CSB51A se realiza me-
diante un PC de ingenieria con la herramienta de parametrizacion "Assist CS..". Debi-
do a que el PC y la herramienta de parametrizacion "Assist CS.." no estan orientados
a la seguridad y, por lo tanto, pueden presentar fallos, el concepto de seguridad esta-
blece las siguientes medidas:

* Identificar MOVISAFE® CSB51A.

+ Durante el establecimiento de una conexién con la opciéon de seguridad
MOVISAFE® CSB51A se selecciona la opcién de seguridad correcta mediante el
ID del médulo de memoria.

* Procedimiento de parametrizacion asistido en la herramienta de parametrizacion
"Assist CS.." con caracteristicas de seguridad integradas, como verificacion de
plausibilidad de los datos introducidos.

» Conclusion de la parametrizacion con entrega posterior de un informe de acepta-
cion para aceptar de las funciones de seguridad de accionamiento.

NOTA

Cuando se utiliza la parametrizacion por defecto de la opcion de seguridad
MOVISAFE® CSB51A, la aceptacion de la funcién de seguridad de accionamiento
STO puede tener lugar en el marco de la aceptacién de toda la instalacion.

[0
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4 Normativas de seguridad técnica

4.1 Requisitos para la instalacion

Observe las disposiciones vigentes para la aplicacion y las indicaciones de las ins-
trucciones de funcionamiento de la unidad basica utilizada.

4.2 Requisitos para la puesta en marcha

e

Tras la parametrizacién y la puesta en marcha de la opcién de seguridad CSB51A, el
técnico de puesta en marcha debe comprobar y documentar si las funciones de segu-
ridad del accionamiento se ejecutan correctamente.

Para aplicaciones de la unidad basica con desconexion segura de par
* segun categoria de parada 0 o 1 conforme a EN 60204-1,
* y prevencion de arranque imprevisto segun EN 1ISO 14118,

se deben realizar y protocolizar siempre las pruebas de puesta en marcha del disposi-
tivo de desconexion.

La herramienta de parametrizacion "Assist CS.." le ayuda en este proceso con un in-
forme de aceptacion.

NOTA

» Para evitar riesgos en la aplicacion prevista, el usuario debe comprobar si el tiem-
po de respuesta en caso de fallo de cada funcién de seguridad de accionamiento
(cuando se produce un error) es inferior al tiempo de respuesta maximo permitido
de la aplicacion en caso de fallo. No debe sobrepasarse el tiempo de respuesta
en caso de fallo maximo permitido.

» El usuario debe garantizar la aplicacion de los requisitos del Safety Integrity Level
(SIL) requerido segun IEC 61508 o el Performance Level (PL) segun
EN ISO 13849-1.

4.3 Requisitos para la parada en caso de emergencia segun EN 60204-1 (parada
de emergencia)

En combinacion con un control de seguridad de nivel superior, la opcion de seguridad
MOVISAFE® CSB51A es adecuada para realizar una parada de emergencia segun
EN 60204-1.

A jADVERTENCIA!

En caso de un comando de desplazamiento pendiente, se produce un rearranque
después de la confirmacion de la opcidn de seguridad.

Lesiones graves o fatales.

* Revoque el comando de desplazamiento antes de la confirmacion de la opcién
de seguridad.
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4.4 Requisitos para el funcionamiento

El funcionamiento solo esta permitido dentro de los limites especificados en la docu-
mentaciéon correspondiente. Esto es valido tanto para la opcién de seguridad
MOVISAFE® CSB51A, como para las unidades conectadas.

4.5 Recepcion

Para determinar la seguridad de una maquina o una instalacion, el fabricante debe re-
alizar una evaluacion general. Debe comprobarse la eficacia de cualquier disminucién
de riesgos. También debe comprobarse si se alcanza la integridad de seguridad re-
querida (SIL y/o PL) para cada funcion de seguridad que se implemente.

Para demostrar la integridad de seguridad alcanzada, se puede utilizar, por ejemplo,
la herramienta de calculo "SISTEMA" del Instituto aleman para la proteccion en el tra-
bajo (Institut fur Arbeitsschutz der Deutschen Gesetzlichen Unfallversicherung (IFA)).

1 8 Manual — Opcion de seguridad MOVISAFE® CSB51A

25931164/ES — 04/2019



25931164/ES — 04/2019

Estructura del dispositivo
Designacion de modelo

5 Estructura del dispositivo

5.1 Designaciéon de modelo

La designacion de modelo MOVISAFE® CSxxA incluye los siguientes datos:

CSxx1A | Tarjeta/opcién de seguridad MOVISAFE® CS..A

CS Serie:
C Tarjeta/opcion de seguridad MOVI-C®
S Safety

X Funcién:

B Basic: Funciones de parada sin encoder

S Estandar: Funciones de movimiento con un encoder de se-
guridad

X Variante de hardware:
1 MOVITRAC®

2 MOVIDRIVE® modular/system/technology sin 2° encoder
3 MOVIDRIVE® modular/system/technology con 2° encoder
5 Tapa de la electronica de la unidad basica
(MOVI-C® electrdnica descentralizada)
1 Variante
A Version tecnoldgica

5.2 Compatibilidad

Las siguientes dependencias de compatibilidad son relevantes:
» Unidades basicas descentralizadas:

Version de firmware 4.50 o superior. La version de firmware se puede consultar en
MOVISUITE® bajo la opcion de menu [Propiedades de la unidad] > [Datos del dis-
positivo] > [Componentes principales].

+  Opcidn de seguridad MOVISAFE® CSB51A:

Version de firmware 2.05 o superior. La versién de firmware se puede consultar en
MOVISUITE® bajo la opcion de menu [Propiedades de la unidad] > [Datos del dis-
positivo] > [Componentes principales].

+ Software de ingenieria MOVISUITE®:
Version 2.1 o superior.
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6 Instalacion eléctrica

6.1 Normativas de instalacion

A jADVERTENCIA!

La conexién STO puede estar asignada en la unidad basica.
Lesiones graves o fatales.

+ Si en la wunidad basica hay montada una opcién de seguridad
MOVISAFE® CSB51A, las conexiones X9:1, X9:2, X9:3, X9:4, X9:11, X9:12,
X9:21 y X9:22 no deben estar asignadas.

Para garantizar la seguridad eléctrica y un funcionamiento sin fallos, deben observar-
se las normas basicas de instalacién y las indicaciones de las instrucciones de funcio-
namiento de la unidad basica utilizada.

6.2 Salida binaria segura F-DO_STO

El estado de conmutacion de la salida interna F-DO_STO vy, por tanto, de la funcion
de seguridad STO, debe ser estable durante al menos 2 segundos en un intervalo de
60 segundos.

Si el diagnostico ampliado esta activado con la herramienta de parametrizacion "As-
sist CS..", la sefal debe ser estable "1" o estable "0" durante 2.5 segundos. Si no se
adopta este estado estable, con lo que posiblemente no se ejecuten al completo to-
dos los diagndsticos, tiene lugar la respuesta en caso de fallo "Fallo de salida", que
bloguea la salida binaria segura F-DO_STO.
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7 Puesta en marcha
71 Indicaciones generales para la puesta en marcha
NOTA
i » El procedimiento de puesta en marcha de las funciones estandar de la unidad ba-

sica se describe en las instrucciones de funcionamiento correspondientes.
+ Tenga en cuenta las indicaciones en el capitulo "Compatibilidad".

* Los siguientes capitulos describen el procedimiento de puesta en marcha adicio-
nal de la opcion de seguridad MOVISAFE® CSB51A y de las funciones de seguri-
dad de accionamiento.

+ Tenga en cuenta las condiciones para la instalacion y funcionamiento de
MOVISUITE®.

» Cuando hay distintos tipos de unidades en funcionamiento con la misma parame-
trizacién, se pueden parametrizar las unidades mediante la funcién "Importar/Ex-
portar". Tenga en cuenta que al hacerlo se debe aceptar cada dispositivo.

7.2 Variantes de puesta en marcha

En el estado de entrega de la unidad basica con la opcion de seguridad
MOVISAFE® CSB51A no hay habilitada ninguna funcion de seguridad del acciona-
miento. Se emite un fallo del sistema. Después de confirmar el fallo de sistema, la op-
cion de seguridad tiene plena capacidad de funcionamiento. La opcién de seguridad
habilita permanentemente la funcién STO.

7.21 Variante 1: Puesta en marcha con parametrizaciéon por defecto

Después de activar el protocolo PROFIsafe, la opcion de seguridad MOVISAFE®
CSB51A se puede poner en marcha con la parametrizaciéon por defecto de las funcio-
nes de seguridad del accionamiento.

En este modo de funcionamiento deben tenerse en cuenta las siguientes restriccio-
nes:

« La activacion del protocolo PROFIsafe en la opcion de seguridad MOVISAFE®
CSB51A se realiza con la herramienta de parametrizacion "Assist CS..".

Siga los siguientes pasos para efectuar la puesta en marcha:

1. Activacion del protocolo PROFIsafe en la opcion de seguridad MOVISAFE®
CSB51A en la herramienta de parametrizacion "Assist CS..".

2. Puesta en marcha de bus de campo y F-PLC superiores.

Asegurese de que la parametrizacion por defecto de la opcion de seguridad
MOVISAFE® CSB51A esta activa. Compruebe para ello los siguientes parametros
(véase la siguiente figura).

+ El estado de la parametrizacién en la opcion de seguridad es "Aceptada”.
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» EliPar_CRC preajustado en el archivo GSDML para la parametrizacion por de-
fecto coincide con las sumas de verificacion de la configuraciéon actual y la
aceptada.

= :
@) MOVISUITE® Pla.. 1 '

# > mgfvelosafe (* ) Scan 4 Configure communication iﬂ

Device properties 6.4 3 Device status

Drive train

Functions Device status of safety card
Device data Safety card siale

— i
Monitering functions Basicsetlings Operation

Device status Parameter setting status
MOVISAFE® C5.
E Fault status Validated

Diagnestics Firmware info 1] Error message safety palRmEter setting

| N Statuc Fault memory No message
510 status Parameter Seiting counler

=l Process values
g s Spoed function status 3

Fault memaory Muting/test mode Checksum of current configuration
Inputs/outputs Ouid9fe €685
E MOVIKIT® diagnostics Piscess dute Chacksum of approved configuration
Oxcd9fe e686
B MOVISAFE® (5. F-communication - -
—_

MOVIKIT® Velocity Drive
Start Assist €5 tool |

fo2l Basic settings
28643836683

3. La aceptacion de la funcién STO puede tener lugar entonces en el marco de la
aceptacion de toda la instalacion o de la aceptacion del F-PLC.

7.2.2 Variante 2: Puesta en marcha con adaptacion de los parametros de las funciones de
seguridad del accionamiento

La opcion de seguridad MOVISAFE® CSB51A se puede parametrizar y operar con co-
nexion al protocolo PROFIsafe (conexion de bus de campo).

En este modo de funcionamiento deben tenerse en cuenta las siguientes restriccio-
nes:

+ La parametrizacion de la opcion de seguridad MOVISAFE® CSB51A se realiza
mediante la herramienta de parametrizacion "Assist CS..".

» La aceptacion de seguridad técnica de la instalacion es asistida por un informe de
aceptacion generado en la herramienta de parametrizacion "Assist CS..".

Siga los siguientes pasos para efectuar la puesta en marcha:

1. Parametrizacion de las funciones de seguridad de accionamiento en la herramien-
ta de parametrizacion "Assist CS..".

Puesta en marcha de bus de campo y F-PLC superior.
La aceptacion es asistida por la herramienta de parametrizacién "Assist CS..".
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Parametrizacion de las funciones de seguridad de accionamiento

Requisitos
Para que la puesta en marcha se realice correctamente, se necesita la herramienta
de parametrizacion "Assist CS..". La herramienta de parametrizacion "Assist CS.." se
puede abrir directamente en MOVISUITE®.
NOTA

i Solo se puede utilizar simultaneamente una herramienta de parametrizacion "Assist
CS.." en la instalacion.

Procedimiento de parametrizacion

En este capitulo se describe paso a paso la parametrizacion de las funciones de se-
guridad de accionamiento.

1. Iniciar MOVISUITE®.
2. Escanear la red.

Busque la red en la que se encuentra la interfaz de ingenieria de la unidad basica.
3. Iniciar la herramienta de parametrizaciéon "Assist CS..".

Abra la herramienta de parametrizacién "Assist CS.." desde la interfaz de
MOVISUITE®.

Se abre una ventana en la que debe introducir el ID de la memoria de claves y la
contrasefa.

4. Introducir el ID del médulo de memoria y establecer la conexidn.

Introduzca el ID del médulo de memoria de la opcion de seguridad que se va a pa-
rametrizar y la contrasefa correspondiente, y confirme la entrada con [OK].

El ID del médulo de memoria se encuentra impreso en el médulo de memoria. Du-
rante la primera puesta en marcha puede establecer una contrasefia introducién-
dola dos veces.

La consulta del ID del médulo de memoria garantiza que la herramienta de para-
metrizacidn "Assist CS.." se conecte con el dispositivo correcto.

También puede leer el ID del médulo de memoria mediante la herramienta de pa-
rametrizacion "Assist CS..". Proceda como se indica a continuacion:

* Haga clic en el botén [Leer ID de mdédulo de memorial.

» Compruebe si la unidad indica la lectura del ID del médulo de memoria a tra-
vés del LED "F-RUN" (véase el capitulo "LED F-RUN"). Este proceso puede
durar un minuto como maximo. Después de un minuto, la unidad deja de par-
padear y ya no se admite la confirmacion del cédigo de intermitencia. En ese
caso, debera reiniciar la solicitud del cddigo de intermitencia.

+ EIID del médulo de memoria leido se introduce en el campo "ID del médulo de
memoria".
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5. Cargar la parametrizacion actual de la unidad.

Una vez que se ha iniciado sesién correctamente en la herramienta de parametri-
zacion "Assist CS..", se compara la parametrizacion actual de la opcién de seguri-
dad CSB51A con la parametrizaciéon actual de la "Assist CS..". Si los registros de
datos son idénticos, se abre la herramienta de parametrizacion "Assist CS..". En
caso de desviacion, se abre un dialogo en el que el usuario puede elegir si desea
utilizar el registro de datos de la opcidon de seguridad o el registro de datos de "As-
sist CS..".

6. Parametrizacion

Configure los parametros segun los requisitos de seguridad técnica en la aplica-
cion.

Para la parametrizacion de la opcion de seguridad MOVISAFE® CSB51A se abren
individualmente las areas del arbol de parametros y se introducen los valores de
entrada necesarios. En el area "Ajustes basicos" se realiza la parametrizacion de
nivel superior como bloqueo de arranque tras conectar, seleccién Muting, tiempo
maximo de Muting y habilitaciéon del funcionamiento de emergencia. En el area
"Comunicacién F" se ajusta el protocolo F correspondiente. Seguidamente se
ajustan los parametros de las funciones de seguridad del accionamiento STO y
SS1(c).

La herramienta de parametrizacién "Assist CS.." crea un set de parametros a par-
tir de todos los parametros.

7. Transmitir el set de parametros a la unidad

Haciendo clic en el botdn [Descarga] se transmite el set de parametros a la opcién
de seguridad MOVISAFE® CSB51A.

Después de la descarga, se comprueba la consistencia y plausibilidad del set de
parametros. Las posibles inconsistencias y errores de plausibilidad se visualizan y
se pueden corregir.

Encontrara una descripcién detallada de los pasos 4 — 7 en el capitulo "Assist CS..".

Cuando el set de parametros se haya transmitido sin fallos a la opcién de seguridad
MOVISAFE® CSB51A, puede tener lugar la puesta en marcha de las funciones estan-
dar y la conexion al control de seguridad de nivel superior (F-PLC).

24 Manual — Opcion de seguridad MOVISAFE® CSB51A

25931164/ES — 04/2019



25931164/ES — 04/2019

Puesta en marcha 7
Bus de campo de puesta en marcha y F-PLC superior

7.4 Bus de campo de puesta en marcha y F-PLC superior

Recuerde que para esta variante de puesta en marcha solo se soporta el perfil de bus
de campo seguro "PROFIsafe".

741 Requisitos para la comunicacién F
Los requisitos de seguridad Tl para los protocolos F deben comprobarse conforme a
EN 61508-1, capitulo "Analisis de peligros y riesgos".

NOTA

Antes de hacer cambios del protocolo F ajustado en la opcion de seguridad CSB51A,
debe deshacer fisicamente la conexion con el maestro F.

jde

7.4.2 Protocolo PROFlisafe

NOTA

i Para el control de las funciones a prueba de fallos y para la evaluacion de las res-
puestas de la opcién de seguridad CSB51A mediante PROFIsafe se debe tener en
cuenta la asignacién de cada uno de los bits dentro del protocolo F.
Requisitos

+ La opcién de seguridad CSB51A soporta las versiones PROFIsafe 2.4y 2.6.
» EIF-PLC de nivel superior debe soportar el mecanismo iPar-CRC.

+ Para que la puesta en marcha se realice correctamente, se necesita la herramien-
ta de parametrizacion "Assist CS..".

« Requisitos adicionales para el uso de MOVISAFE® CSB51A con conexion de bus
de campo PROFIsafe mediante PROFIBUS o PROFINET:
— TIA Portal con opcién STEP7 Safety (para controles de la marca Siemens).

— Archivo de descripcion de unidad GSDML-V2.33-SEW-MOVI-C-Decentra-
lized-Electronics. Descarga en www.sew-eurodrive.es. Utilice siempre el
archivo de descripcion de unidad actual (iPar_CRC para la parametrizacion por
defecto: DOFEE686).

Ajustes en la opcién de seguridad

Ademas de la parametrizacién de las funciones de seguridad de accionamiento, du-
rante la puesta en marcha deben ajustarse el protocolo de seguridad y la direccion
PROFIsafe correspondientes.

Ajuste del protocolo de seguridad

La opcion de seguridad CSB51A soporta el protocolo de seguridad PROFIsafe. Para
ello, en la herramienta de parametrizacion "Assist CS.." seleccione el ajuste
"PROFIsafe" bajo [Comunicacion F] > [Configuracion].
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Ajuste de la direccion PROFlsafe

Bus de campo de puesta en marcha y F-PLC superior

La direccién PROFIsafe debe coincidir con la direccién ajustada del esclavo en el ma-
estro PROFIsafe. Introduzca la direccion PROFIsafe correcta en la opcién de menu
[Comunicacion F] > [Configuracién] > [PROFIsafe]. Las direcciones PROFIsafe-F de-
ben ser inequivocas en la red de bus de campo.

Ajustes en el maestro PROFIsafe

Los ajustes que se deben realizar en un maestro PROFIsafe se muestran aqui en un
S71500F en el TIA-Portal a modo de ejemplo. Después de la correcta puesta en mar-
cha de la opcién de seguridad CSB51A, transmita el F_iPar_CRC del informe al ma-

estro PROFIsafe.

. Distributed /O » PROFINET 10-System (100): PN/IE_1 » SEW-EURODRIVE-UHX8x

- X

26 Manual — Opcion de seguridad MOVISAFE® CSB51A

|E-F Topology view "n%h Network view |||]T Device view L
g% [SEWEURODRIVE-UHxBx  |+| =y B ' = J Device overview |
Y| .. Module Rack
-_ ¥ SEW-EURODRIVE-UHXEx o »~
b Ethernet Interface 0 =
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FAIO Module (615 Bytes)_3 0
F-ID Module (6/5 Bytes) 4 0
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A
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25931164/ES — 04/2019



25931164/ES — 04/2019

7.5

7.51

7.5.2

7.5.3

7.6

7.6.1

Puesta en marcha 7
Estados de funcionamiento

Estados de funcionamiento

La opcion de seguridad MOVISAFE® CSB51A distingue entre los siguientes estados
de funcionamiento:
* Funcionamiento
* Parametrizacion

+ Estado seguro tras fallo critico

Estado de funcionamiento "Funcionamiento"

En el estado de funcionamiento "Funcionamiento" se ejecutan las funciones de segu-
ridad del accionamiento seleccionadas segun la parametrizacién (véase el capitulo
"Parametrizacion de las funciones de seguridad del accionamiento").

Estado de funcionamiento "Parametrizacion”

En el estado de funcionamiento "Parametrizaciéon”, la opcion de seguridad
MOVISAFE® CSB51A se encuentra en estado seguro. En este estado la
MOVISAFE® CSB51A se puede parametrizar. Si se produce un fallo durante la para-
metrizacién, por ejemplo, la violacibn de wuna regla de plausibilidad,
MOVISAFE® CSB51A permanece en el estado de funcionamiento "Parametrizacion".

Estado de funcionamiento "Estado seguro" tras fallo critico

En el estado de funcionamiento "Estado seguro” no tiene lugar ninguna comunicacion
de datos de proceso F. La salida F-DO_STO se desconecta internamente. El estado
de funcionamiento "Estado seguro” solo se puede corregir apagando y volviendo a
encender.

Aceptacion de seguridad técnica

A jADVERTENCIA!

No se garantiza el funcionamiento correcto de las funciones de seguridad del accio-
namiento sin una aceptacién de seguridad técnica.

Lesiones graves o fatales.
»  Compruebe cada una de las funciones de seguridad de accionamiento.

Para asegurar las funciones de seguridad de accionamiento parametrizadas, se debe
realizar una comprobacion y documentacion de los parametros una vez finalizada la
puesta en marcha y la parametrizacion. Esto es asistido por la herramienta de para-
metrizacion "Assist CS.." integrada en MOVISUITE® en forma de un informe de acep-
tacion.

Procedimiento

Después de la correcta puesta en marcha debe confirmar que los datos del informe
de aceptacion coinciden con los parametros de la opcién de seguridad. Los valores
parametrizados para las funciones de seguridad del accionamiento se deben demos-
trar y protocolizar individualmente en el marco de las pruebas de funcionamiento. Pa-
ra ello puede ser necesario tenerlo en cuenta en el control de la maquina o de la ins-
talacion.

Manual — Opcion de seguridad MOVISAFE® CSB51A 27



Puesta en marcha
Aceptacién de seguridad técnica

7

7.6.2

Crear un informe de aceptacion

Con la herramienta de parametrizacion "Assist CS.." integrada en MOVISUITE®, pue-
de generar un informe de aceptacion individual y guardarlo como un archivo PDF. An-
tes de crear el informe, introduzca los datos especificos del sistema en el formulario
de la herramienta de parametrizacion "Assist CS..". Los datos especificos del sistema

también se transfieren al archivo PDF.

Estructura del informe de aceptacion

El informe generado como archivo PDF contiene la siguiente informacion:

* Informacion sobre los sistemas/equipos
» Parametros de la opcion de seguridad
» Vista general de sumas de verificacién

« Datos de comunicacion

7.6.4 Confirmar la aceptacion

Una vez finalizada la comprobacién de seguridad técnica, debe confirmarse el estado
de la opcién de seguridad. Para confirmar el registro de datos, introduzca la suma de
verificacion del informe en la herramienta de parametrizacion "Assist CS.." (linea 7 de

la imagen siguiente).

tie d A

Perform acceptance

L. Parioim sutety-relvant widihcatos of The PArSmetil SEING USng This rpadt Snd Tuncton bt

Tt mode sctwr Tt me tive

Ll Confom data set

2, Print the report and sign it

e REIDOO0LATATEISD 200 TIGR_1I2% gaif - Aot Aervisbust

3. Archeve the report

Datei Bewbolen Aaroge Fowter Hate ®
Confirm data set @ Erstallan - B Rl ecbb R el
Ervier hecknm of negori & 8| 3| i .ik_ {i - e | | - U E‘j Werkzeuge | Kommentar
3560 cdel) max

2. Parameter setting

1 |Compebe acoeplacoe s ]

[z Tmodncation acceptance i 1 J

Line Crealed by

Approved by

5 |Catersghanure

Datesgnakie

Lint Propety

Satety key 1D

Vi

e | 00N 7. TEAS 5

Charciesarm of nepor

Srifarsc sl

0 50

3
7
B |Fumware version channel A
¥

250

Back to “Paramaeter setting”
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Puesta en marcha
Restablecer contrasefia

7.7 Restablecer contrasena
7.71 Procedimiento
NOTA
i A la hora de montar y desmontar la tapa de la electronica, observe los datos de las

instrucciones de funcionamiento de la unidad basica descentralizada correspondien-
te.

Proceda como se indica a continuacion:
1. Desconecte la instalacion.

2. Desmonte la tapa de la electronica. Para poder restablecer la contrasefa, se ne-
cesita la contrasefia del maestro de la opcién de seguridad.

3. Encontrara la contrasefa del maestro especifica de la opcién en el lado interior de
la tapa de la electronica.

Monte de nuevo la tapa de la electrénica en la unidad basica descentralizada.
Vuelva a conectar la instalacion.

Abra la herramienta de parametrizacion "Assist CS..". Para abrir el menu principal,
haga clic en el area roja "Assist CS.." en la esquina superior izquierda.

7. Seleccione la opcién de menu "Cambiar contrasefia”. Introduzca la contrasena del
maestro en el campo "Contrasefa antigua".

8. Introduzca su nueva contrasefia en los campos de entrada "Nueva contrasefa" y
"Repetir nueva contrasefia". Confirme sus entradas.
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8 Funcionamiento

8.1 Peligro debido a la inercia del accionamiento

A jADVERTENCIA!

Peligro debido a la inercia del accionamiento. Cuando no hay un freno mecanico o
en caso de freno defectuoso, existe peligro por funcionamiento por inercia del accio-
namiento.

Lesiones graves o fatales.

» Si por motivo de la marcha en inercia del accionamiento se producen peligros re-
lacionados con la aplicacion, se deben tomar medidas de proteccién adicionales
(p. €j., dispositivo de proteccion separador con cierre). Las medidas de protec-
cion adicionales deben tener efecto hasta que haya desaparecido el peligro para
las personas.

* Las medidas de proteccién adicionales se deben dimensionar e instalar segun
los requisitos determinados para la maquina en la valoracion de riesgos.

* Una vez disparado el comando de parada, en funcion del riesgo el acceso debe
mantenerse bloqueado hasta que se haya parado el accionamiento. Alternativa-
mente, debera determinar el tiempo de acceso y calcular y observar la distancia
de seguridad resultante de ello.

3()  Manual - Opcién de seguridad MOVISAFE® CSB51A

25931164/ES — 04/2019



25931164/ES — 04/2019

Intercambio de datos con el control de nivel superior
Introduccion

9 Intercambio de datos con el control de nivel superior

9.1 Introduccién

Las unidades basicas con opcién de seguridad integrada son compatibles con el fun-
cionamiento en paralelo de comunicacién estandar y segura a través de un sistema
de bus o una red. La comunicacién PROFIsafe segura es posible a través de
PROFINET. Para ello, la unidad basica con opcion de seguridad integrada debe estar
conectada a un control a prueba de fallos (F-PLC) a través de PROFINET.

Para el control de las funciones de seguridad del accionamiento y para la evaluacion
de las respuestas de la opcién de seguridad mediante PROFIsafe se debe tener en
cuenta la asignaciéon de cada uno de los bits dentro los datos F de entrada/salida del
proceso.

9.2 Acceso de periferia F de la opciéon de seguridad en TIA-Portal

La opcion de seguridad CSB51A necesita para la comunicacién segura un total de
8 bytes de datos de entrada y 7 bytes de datos de salida para la parte de telegrama
de PROFIsafe y los ocupa en la imagen del proceso. La parte de datos utiles F se di-
vide en 4 bytes de datos de entrada y 3 bytes de datos de salida.

Los 4 bytes de datos de entrada y de salida se necesitan para guardar el telegrama
en conformidad con la especificacion PROFIsafe.

9.21 Componente de datos de periferia F de la opcién de seguridad

Para cada opcién de seguridad se genera automaticamente un componente de datos
de periferia F durante la traduccion en la herramienta de configuracion (HW-Config).
El componente de datos de periferia F ofrece una interfaz mediante la cual se pueden
evaluar o controlar variables en el programa de seguridad.

El nombre simbodlico esta formado por el prefijo fijo "F", la direccion inicial de la perife-
ria F y el nombre anotado en la configuracion en las propiedades de objeto para la pe-
riferia F (ejemplo: FO0O008_198).
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Intercambio de datos con el control de nivel superior
Acceso de periferia F de la opcidn de seguridad en TIA-Portal

PASS_ON

ACK_NEC

La siguiente tabla muestra el componente de datos de periferia F de la opcion de se-

guridad:
Direc- |[Nombre sim- |Tipo Funcion Por de-
cion bélico de da- fecto
(Variable) 25
Variables que |DBX0.0 |"FO0008_ 198" |BOOL |1: Activar pasivacion |0
se pueden (PASS_ON)
controlar. -
DBX0.1 |"FO0008_198" |BOOL |1: Confirmacién para |1
(ACK_NEC) la reintegracion nece-
- saria en la opcion de
seguridad
DBX0.2 |"FO0008_198" |BOOL |1: Confirmacién para |0
(ACK_REI) reintegracion
DBX0.3 |"FO0008_198" |BOOL |Variable para cambio |0
de ajuste de parame-
IPAR_EN
( -EN) tros (no es soportada
por la opcién de segu-
ridad).
Variables que |[DBX2.0 |"FO0008 198" |BOOL |Realizar pasivacion. |1
se pueden le- (PASS-OUT)
er.
DBX2.1 |"FO0008_198" |BOOL |1: Se emiten valores |1
(QBAD) de sustitucion.
DBX2.2 |"F00008_198" |BOOL |1: Solicitud de confir- |0
(ACK_REQ) macion para reinte-
- gracion
DBX2.3 |"FO0008_198" |BOOL |Variable para cambio |0
de ajuste de parame-
(IPAR_OK) tros (no es soportada
por la opcién de segu-
ridad).
DBB3 "FO0008_198" |BYTE |Informacion de servi- |-
(DIAG) clo

Con la variable PASS_ON puede activar una pasivaciéon de la opcién de seguridad.
Mientras PASS_ON = 1, se produce una pasivacion de la periferia F.

Después de solucionar un fallo tiene lugar la reintegracion de la opciéon de seguridad
en funcioén del ajuste de la variable ACK_NEC.

*+ ACK_NEC = 0: Se produce una reintegracion automatica.

* ACK NEC = 1: Se produce una reintegraciéon por medio de una confirmacién de

usuario.
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ACK_REI

ACK_REQ

PASS_OUT

QBAD

DIAG

Intercambio de datos con el control de nivel superior
Acceso de periferia F de la opcidn de seguridad en TIA-Portal

A jADVERTENCIA!

Parametrizacion no permitida de la variable ACK_NEC = 0.
Lesiones graves o fatales

» El ajuste de parametros de la variable ACK_NEC = 0 solo esta permitido si des-
de el punto de vista de la seguridad es admisible una reintegracion automatica
para el proceso correspondiente.

» Compruebe si es admisible una reintegracion automatica para el proceso corres-
pondiente.

Para una reintegracion de la opcion de seguridad es necesaria una confirmacion del
usuario con flanco positivo en la variable ACK_REI después de confirmar el fallo. Una
confirmacién de usuario solo es posible cuando la variable ACK_REQ = 1.

El sistema de control F activa ACK_REQ = 1 tan pronto como estan subsanados to-
dos los fallos en el intercambio de datos con la opcién de seguridad. Una vez confir-
mado correctamente el recibo, el sistema de control F pone ACK_REQ a 0.

La variable PASS_OUT indica si existe una pasivacion de la opcién de seguridad. Se
emiten valores de sustitucion.

Fallo en el intercambio de datos con la opcién de seguridad. Indica que existe una pa-
sivacion. Se emiten valores de sustitucion.

A través de la variable DIAG se pone a disposicion para fines de servicio técnico una
informacion a prueba de fallos sobre errores ocurridos en el sistema de control F. Pa-
ra mas informacioén, véase el respectivo manual del sistema de control F.
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9.3 Datos de salida de proceso F

Byte | Bit | Nombre Valor | Descripcion

0 0 STO1 0 Activar STO.

1 Desactivar STO.

Reserva

Reserva

Reserva

Reserva

Reserva

Reserva

N oo~ W[N]~

Confirmacién |0 Sin confirmacion.

del fallo Confirmacion de fallo (flanco 0 — 1)

Reserva

Reserva

Reserva

Reserva

Reserva

Reserva

Reserva

Reserva

Reserva

Reserva

Nl |lolN|lolalr]lw|[dM][a]o

SSX1 Activar SSx1.

Desactivar SSx1.

w

SSX2 Activar SSx2.

-1 O|=~]|0O

Desactivar SSx2.

Reserva

Reserva

Reserva

N oo b~

Reserva

9.3.1 Valores de sustitucion

En el control F se debe aplicar "0" a todos los bits descritos como "Reserva".
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Intercambio de datos con el control de nivel superior

94 Datos de entrada de proceso F

Datos de entrada de proceso F

Byte |Bit |[Nombre |Valor |Descripcion
0 0 |[STO1 0 STO no esta activa. La desconexion segura del ac-
cionamiento no esta activa.
1 STO indica el estado "STO activa". El estado de la
salida interna F-DO_STO es desconectada.
1 Reserva
2 |Reserva
3 |Reserva
4 |Reserva
5 |Reserva
6 |Aviso 0 CSB51A no senaliza ningun aviso
1 CSB51A senializa un aviso
7 |Estadode |0 CSB51A funciona sin fallos.
fallo 1 Hay al menos un fallo en CSB51A.
1 0 |Reserva
1 |Reserva
2 |Reserva
3 |Reserva
4 |Reserva
5 |Reserva
6 |Reserva
7 |Reserva
2 0 |Reserva
1 |Reserva
2 |SSx1 0 SSx1 no esta activo.
1 SSx1 esta activo.
3 |SSx2 0 SSx2 no esta activo.
1 SSx2 esta activo.
4 |Reserva
5 |Reserva
6 |Reserva
7 |Reserva
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Intercambio de datos con el control de nivel superior
Posibilidades de confirmacion de la opcion de seguridad

Byte |Bit |[Nombre |Valor |Descripcion

Reserva

Reserva

Reserva

Reserva

Reserva

Reserva

Reserva

N~N|jlola|lrlw|Nv|[~|o

Reserva

9.4.1 Valores de sustitucion

Para todos los datos de proceso (F-Pl) salientes se escribe como valor de sustitucion
el valor "0". Esto no se aplica al Estado de fallo. Para el Estado de fallo se escribe co-
mo valor de sustitucion "1" en caso de protocolo sin fallos. Si el protocolo F presenta
fallos, se escribe "0" para el estado de fallo.

9.5 Posibilidades de confirmacién de la opcion de seguridad

9.5.1 Confirmar el intercambio de datos sin fallos mediante PROFIsafe

Para un intercambio seguro de datos de la opcion de seguridad a través de
PROFlsafe, la comunicacién PROFIsafe no debe tener fallos. Cuando esté pendiente
una solicitud de confirmacion de la opcion de seguridad a través del bit ACK_NEC en
el componente de datos de periferia F, el usuario debe activar una confirmacién me-
diante un flanco ascendente a través del bit ACK_REI.

9.5.2 Confirmar el fallo

Tan pronto como el intercambio seguro de datos de la opcién de seguridad a través
de PROFIsafe esté libre de fallos, los errores de la opcion de seguridad pueden con-
firmarse mediante un flanco ascendente a través del bit Confirmacién de fallo en los
datos de salida de proceso F.
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Calculo de los tiempos de respuesta

10 Tiempos de respuesta

En el disefo y la realizacién de funciones de seguridad de accionamiento en instala-
ciones y maquinas, el tiempo de respuesta juega un papel decisivo. Para determinar
el tiempo de respuesta a la solicitud de una funcién de seguridad de accionamiento,
debe considerar siempre el sistema completo desde el sensor (o aparato de mando)
hasta el actuador. En combinacion con la opcién de seguridad MOVISAFE® CSB51A,
son especialmente determinantes los tiempos siguientes:

+ Tiempo de respuesta de los sensores conectados

» Duracion del ciclo PROFIsafe

» Tiempo de procesamiento (tiempo de ciclo) en el control de seguridad

» Tiempo de vigilancia PROFIsafe F WD _Time

« Tiempos de respuesta internos de la opcion de seguridad MOVISAFE® CSB51A
+ Tiempo de respuesta de los actuadores (p. €j. variador de frecuencia)

Establezca la cadena de respuesta para cada una de las funciones de seguridad de
accionamiento de su aplicacion y determine en cada caso el tiempo de respuesta ma-
ximo teniendo en cuenta las indicaciones relevantes del fabricante. Observe en parti-
cular las indicaciones de la documentacién de seguridad del control de seguridad utili-
zado.

Encontrara mas informacion sobre la consideracién de los tiempos de respuesta para
la comunicacion segura PROFIsafe en la norma correspondiente IEC 61784-3-3.

10.1  Calculo de los tiempos de respuesta

Los siguientes tiempos de respuesta son fijos:
* T sy =4 ms (duracion de ciclo del sistema)
* T 1as = 0.5 ms (duracién de ciclo de un proceso)

+ El tiempo maximo de respuesta en caso de fallo T z, = 9 ms se aplica a la desco-
nexién de la salida interna F-DO_STO vy al ajuste del estado de fallo de los datos
seguros de entrada de proceso (F-PI).

10.1.1 Comunicacion segura

Todos los tiempos de respuesta deben multiplicarse por el factor 1.002.

Factor de calculo (simbolo de formula) |Especificacion de calculo de tiempo de respuesta

Tiempo de procesamiento de entrada a tra- (2 X T 1,4 + T g
vés datos seguros de salida de proceso

(TfProcesamientoEntradafDeseIecoit’)an—PA)

Tiempo de respueSta (F'PO tras F- TﬁProcesamientoEntradafF-PO + TSys
DO_STO)
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1 0 Tiempos de respuesta

Calculo de los tiempos de respuesta

10.1.2 Seleccion de una funcion de seguridad de accionamiento a través de la comunicacion

segura

Los tiempos de respuesta para la comunicacién segura se refieren siempre al proto-
colo seguro y no a la interfaz externa de la opcion de seguridad. Todos los tiempos de
respuesta deben multiplicarse por el factor 1.002.

Factor de calculo |Especificacion de calculo de tiempo de respuesta
STO:
+ Através de F- T procesamientoEntrada F-Po T 2 X Tgys
PO
SS1(c):
. é\ éravés de F- T procesamientoEntrada_F-po T 2 X T g, + SSX(C) retardo t, (8706.8)
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11 Servicio

Servicio
Modificacién / tratamiento de las modificaciones en la unidad

11.1 Modificacion / tratamiento de las modificaciones en la unidad

e

* Modificaciones de firmware
Los cambios en el firmware deben ser realizados sélo por SEW-EURODRIVE.
* Reparacion

Las reparaciones de la opcién de seguridad CSB51A solo pueden ser realizadas
por SEW-EURODRIVE.

« Garantia

NOTA

En caso de manipulacién interna por parte del usuario (p. ej. sustitucién de compo-
nentes, procesos de soldadura por parte del usuario) se extingue la aprobacion de
seguridad, asi como los derechos de reclamacion de la garantia de
SEW-EURODRIVE.

11.2 LEDs de diagnéstico

j=de

A jADVERTENCIA!

Peligro por interpretacion incorrecta de los LEDs "F-RUN" y "F-ERR"
Lesiones graves o fatales

* Los LEDs no estan orientados a la seguridad y no se deben utilizar a efectos téc-
nicos de seguridad.

NOTA

* Una frecuencia de parpadeo "lenta" significa que el LED parpadea a 0.5 Hz.
* Una frecuencia de parpadeo "rapida" significa que el LED parpadea a 2 Hz.

+ El estado "Secuencia de parpadeo" significa que los dos LEDs del médulo parpa-
dean alternativamente en amarillo o verde. El color del LED se asigna alternativa-
mente a los LEDs, por ejemplo, el LED "F-RUN" parpadea en verde, el LED "F-
ERR" parpadea en amarillo y viceversa.

11
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1 1 Servicio
LEDs de diagnéstico

11.2.1

11.2.2

LED "F-RUN"

La siguiente tabla muestra los estados del LED "F-RUN".

Estado de Significado

LED

Secuencia de |ldentificacién de la unidad para consultar el ID del médulo de memo-
parpadeo ria.

Rojo intermi- | ldentificacién de la unidad para la parametrizacion.

tente, lento

Rojo intermi- | Actualizacion de firmware, no desconectar la unidad.

tente, rapido

Verde intermi-
tente, rapido

» Unidad en arranque o en inicializacién
* Unidad en estado de parametrizacion

Rojo

» La funcién de seguridad de accionamiento STO esta activa
» Fallo critico (no confirmable)

Verde intermi-
tente, rapido

* Unidad en estado de funcionamiento con una o varias de las si-
guientes restricciones:

— El mddulo controla los variadores

— Modo de prueba

Verde intermi-
tente, lento

Aceptaciéon de médulo incompleta.

Off

Unidad desconectada.

LED "F-ERR"

La siguiente tabla muestra los estados del LED "F-ERR".

Estado de
LED

Prioridad |Significado

Secuencia de

- Identificacion de la unidad para consultar el ID del moé-

parpadeo dulo de memoria.

Rojo 1 Fallo critico, no se puede confirmar.

Amairillo inter- |2 Muting fallo de encoder.

mitente, rapi-

do

Rojo intermi- |3 + Elfallo se puede confirmar

tente, lento « Fallo fuera de la unidad, cableado, fallo del sistema
* Respuesta a violacidn de valor limite activa

Amarillo 4 Aviso:

¢ Fallo de conexién unidad basica

« Actualizacién de firmware, no desconectar la unidad
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Servicio
Estados de fallo de la opcién de seguridad MOVISAFE® CSB51A

Estado de Prioridad |Significado
LED
Verde intermi- |5 Fallo en el estado de funcionamiento "Parametrizacion:
tente, lento * Fallo en la parametrizacion
* No hay ninguna parametrizacién
* El set de parametros actual no es consistente con el
modulo de memoria
» Parametrizacion inconsistente
Verde 6 Funcionamiento sin fallos.

11.3 Estados de fallo de la opcién de seguridad MOVISAFE® CSB51A

A jADVERTENCIA!

La opcion de seguridad MOVISAFE® CSB51A tiene un fallo y vuelve a arrancar au-
tomaticamente en los siguientes casos:

- La tensién de alimentacion de 24 V CC se ha desconectado y conectado de nue-
VO.

- La opcion de seguridad estaba en estado Standby.
- Se han confirmado varios fallos de la unidad.

Lesiones graves o fatales

+ Para impedir el rearranque automatico en los casos mencionados, el parametro
Estado de fallo tras arranque (8703.240) se debe ajustar a "Bloqueo de arran-
que". El bloqueo de arranque se debe confirmar.

11.3.1 Clases de fallo

Los fallos de la opcidon de seguridad que se producen se dividen en 5 clases de fallo
distintas. Dependiendo de la clase de fallo, se ejecuta la respuesta descrita en la si-
guiente tabla.

Clase de fallo Respuesta

Mensaje. Registro en la memoria de fallos, no hay mas respuesta.

Aviso. Registro en la memoria de fallos, no hay mas respuesta.

Fallo de salida. Registro en la memoria de fallos y estado seguro en
F-DO_STO, si procede.

Fallo de sistema. Registro en la memoria de fallos y estado seguro en
F-DO_STO.

Fallo critico. Registro en la memoria de fallos y estado seguro en

F-DO_STO. Sin comunicacion segura.

Mensaje

Con un mensaje, no se ejecuta ninguna respuesta en caso de fallo. Se realiza un re-
gistro en la memoria de fallos. También se transmite el cédigo de fallo correspondien-
te.

11
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Diagnéstico de fallos

Aviso

Fallo de salida

Fallo de sistema

fde

Fallo critico

Mensajes de fallo

Con un aviso, no se ejecuta ninguna respuesta en caso de fallo. Se realiza un registro
en la memoria de fallos. También se transmite el codigo de fallo correspondiente.

Un aviso es una informacién, por ejemplo, sobre un fallo del sistema de encoder, que
no tiene ningun efecto en la seguridad técnica en el momento de producirse, pero que
puede representar un fallo mas adelante.

En caso de fallo de sistema, F-DO_STO conmuta al estado seguro. Ademas, la fun-
cion de seguridad de accionamiento STO se ejecuta sin retardo. La opcién de seguri-
dad se ajusta al estado seguro.

En el protocolo F, los bits para la funcion de seguridad de accionamiento STO y los
bits de fallo se ajustan a "1".

También se transmite el cédigo de fallo correspondiente para el fallo del sistema que
se ha producido.

NOTA

Si la salida binaria segura se asigna a una funcién de seguridad de accionamiento
mediante la asignacion de funciones, esta funcion de seguridad se selecciona en ca-
so de fallo del sistema.

En caso de un fallo critico, la opcion de seguridad adopta el estado seguro. La F-
DO_STO conmuta al estado seguro. Ademas, la funcion de seguridad de acciona-
miento STO se ejecuta sin retardo. La comunicacién segura activa se suspende.

También se transmite el cddigo de fallo correspondiente para el fallo critico que se ha
producido.

Si hay un fallo en la opcion de seguridad, la unidad basica indicara que la opcion de
seguridad esta informando de un fallo.

Las medidas para la solucién de fallos y mas informacion sobre las causas se pueden
consultar a través del estado de fallo de la opcion de seguridad.

11.4 Diagnéstico de fallos

El estado de fallo "Primer fallo actual" indica el primer fallo que se ha producido en la
opcion de seguridad con el codigo de fallo correspondiente, el cédigo de subfallo y la
descripcion del fallo. Con fines internos, también se visualizan otros cédigos de fallo.

El primer fallo actual es el fallo que se produce después de un reinicio o desde la ulti-
ma confirmacién como primer fallo con la mayor prioridad.
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Servicio 11
Diagnéstico de fallos

11.41 Mensajes de fallo

Si hay un fallo en la opcién de seguridad, éste se indicara de la siguiente manera.

Subfallo: 46.50

Descripcion: Aviso

Reaccion: Aviso con reseteo automatico
Causa Medida

- La opcion de seguridad sefializa un fallo de sub- | Véase el estado de fallo "Subcomponente Opcion
componente con la clase de fallo "Aviso". de seguridad"

Subfallo: 46.51
Descripcion: Fallo

Reaccion: Parada de emergencia y bloqueo de la etapa de salida con reset automatico

Causa Medida
- La opcion de seguridad sefaliza un fallo de sub- | Véase el estado de fallo "Subcomponente Opcion
componente con la clase de fallo "Fallo estan- de seguridad”
dar".

Subfallo: 46.52

Descripcion: Fallo critico

Reaccion: Bloqueo de la etapa de salida con auto-reseteo

Causa Medida
- La opcién de seguridad sefaliza un fallo de sub- | Véase el estado de fallo "Subcomponente Opcion
componente con la clase de fallo "Fallo critico". | de seguridad"
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Diagnéstico de fallos

11.4.2 Diagnéstico con MOVISUITE® Assist CS..

El fallo actual de la opcién de seguridad se muestra con la descripcidn de fallo corres-
pondiente en el segmento "Diagndstico”, en el comando de menu [MOVISAFE®
CS..] > [Estado de fallo].

Device properties 6.4.4 Fault status

Drive train

Functicns Highest priority fault Fault status bits
-»E_b Inputs/outputs Fault code Function Value
Device data 0 Critical fault @

Basic settings Subfault code System emor ®
0

=

; Device status

Input fault

Description Encoder fault

Fault status
rive functions — No fault

Firmware info Output fault ®
228 Technology functions Fault memory i Waming ®
. 1 STO status ¢
)& Monitoring functions
Speed function status
E MOVISAFE® (5. Muting/test mode Internal communication error counter

Diagnostics Inputs/outputs H function H Value

Process data H R« Ho
Status

F-communication H 7« mo
Process values

Fault memory
[ StartAssistCS. tool |

P MOVISAFE® CS..

9007221132519563

11.4.3 Diagndstico con conexion PROFlIsafe

e

En caso de fallo, la opcién de seguridad CSB51A con conexién PROFIsafe activa una
alarma de diagnostico en el intercambio de datos entre el F-PLC (maestro de bus de
campo) y la opcion de seguridad (esclavo de bus de campo). Al mismo tiempo, el co-
digo de fallo correspondiente se transmite a través de la conexién de comunicacion.

Si el parametro del médulo Alarma de diagnéstico esta habilitado para la opcién de
seguridad en el F-PLC mediante la planificacion de proyecto, el F-PLC reacciona a la
alarma de diagnéstico remoto. Dependiendo del bus de campo utilizado, el cédigo de
fallo de la opcion de seguridad se pueden evaluar en el F-PLC. El diagnéstico de alar-
ma no provoca una respuesta en caso de fallo en el F-PLC (ajuste estdndar de la op-
cion de seguridad en el F-PLC).

La opcién de seguridad tiene codigos de fallo PROFIsafe y especificos del componen-
te. Todos los codigos de fallo de la opcion de seguridad CSB51A se listan en una ta-
bla de fallos.

NOTA

La estructura y la evaluacion de un registro de datos de diagndstico en el F-PLC se
pueden consultar en el manual correspondiente del maestro de bus de campo. Ase-
gurese también de que el archivo de descripcidon de la unidad actual del sistema de
accionamiento SEW siempre esté instalado en la herramienta de ingenieria del F-
PLC durante la planificacién del proyecto.
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11.4.4

11.5

11.5.1

Servicio
Funcién "Funcionamiento de emergencia”

Memoria de fallos

El primer error actual y todos los errores subsiguientes se almacenan en la memoria
de fallos con la marca de tiempo correspondiente.

@ MOVISUITE® ES  Newprojectl Planning

@ > sew-eurodrive-uhx85a (V) > Achse 1 (V) — C2 L scan - Configure communication | & &

Device properties “ 6.4.6 Fault memory

Drive train

Functions Fault memory
. - Current timestamp.
0011:00:42:00

Device data

Basic settings Pos Info  Ermormessage Instance  ddddthummessms.ps (time)  Internal fault

Drive functions Device status D | @ |EFEEEHh 1 0009:18:53:14:155.500  Ox000084d1,0x30000000,0x00000000
F-DI 01 Crossfault
Fault status .
echnaloovitSts . 40 £-60.24 Safe digital input: 2 0009:18:53:14:153.500  0x00008443,0x00000000,0x00000000
Firmware info @ F-DI 02/03 Discrepancy error
Monitoring functions 2 =
. Fault memory a1 @ 566101 Safetyrelated faull 0 0009:18:53:14:153.000  0x00003299,0x00000000,0x00000000
o Acknowledgement message
E LA £-60.33 Safe digital input:
STO status 2 0 1 0009:1852:57:715.500  0x000084d1,0+00000000,0x00000000
Diagnosti F-DI 01 Crossfault
gnostics
Position function status £-60.24 Safe digital input:
D : Sns
S S D | O | e 2 0003:1852:57:701.500  0x00008443,0:00000000,0x00000000
Froceeae Accsletopins o 44 @ EOOL0LSafetyrelated fault 0 0009:18:52:57:701.000  0x00003a99,0x00000000, Mounooonl
Muting status Acknowledgement message
Fault memory Limit values 45 @ 6033 Safedigitalinput 1 0009:18:52:54:523.500  0x000084d1.0x00000000,0x00000000
F-DI 01 Crossfault |

£ MOVISAFE® CS.. LI s
Process data B
Basic settings

Clear fault memory

MultiMotion Auxiliary
Velocity

F-communication

Module identification [i]

asic settings

[ startassistcs. tool |

[ [

Catalog

9007221132546955

Ademas de los fallos, también se introducen otros mensajes en la memoria de fallos
en las columnas "Fallo principal" y "Subfallo". Estos mensajes no provocan directa-
mente una respuesta de la opcion de seguridad CSB51A. Basicamente se trata del
mensaje "Power On" (fallo principal 66 y subfallo 100) y el mensaje "Mensaje de con-
firmacion” (fallo principal 66 y subfallo 101).

En la columna "Pos" se muestra la posicidn del fallo. En la columna "Info" se muestra
la categoria de fallo mediante un simbolo. En la columna "Mensaje de fallo" se mues-
tran el numero de fallo, el texto principal del fallo y el texto del subfallo. En la columna
"Tiempo" se muestra el valor actual del contador de horas de servicio de la opcién de
seguridad. La columna "Fallo interno” se utiliza para fines internos. La memoria de fa-
llo esta organizada como una memoria circular. En la linea 0 de la lista siempre apa-
rece el ultimo fallo que se ha producido. Cuando hay mas de 50 entradas, los fallos
nuevos sobrescriben a los mas antiguos.

Funcién "Funcionamiento de emergencia”

La funcién "Funcionamiento de emergencia» solo se puede activar con el teclado
CBG21. La funcién "Funcionamiento de emergencia" activa automaticamente la fun-
cion "Muting datos seguros de salida de proceso (F-PO)" (véase el capitulo "Muting
datos seguros de salida de proceso").

Notas de seguridad

A jADVERTENCIA!

La funcion "Funcionamiento de emergencia" puede provocar un rearranque inme-
diato del sistema.

Lesiones graves o fatales.

* Antes de activar la funcion "Funcionamiento de emergencia”, el usuario debe to-
mar medidas organizativas para proteger a las personas y a la maquina.

Manual — Opcion de seguridad MOVISAFE® CSB51A
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Servicio

Funcion "Funcionamiento de emergencia”

A jADVERTENCIA!

El teclado esta conectado con una unidad incorrecta. Esto puede provocar el rea-
rranque inmediato de la instalacion.

Lesiones graves o fatales.

» Antes de activar la funcién "Funcionamiento de emergencia”, el usuario debe to-
mar medidas organizativas para proteger a las personas y a la maquina.

» Elteclado debe estar conectado mecanicamente con la unidad correcta.

+ Asegurese de que puede ver la pantalla del teclado en todo momento durante el
funcionamiento de emergencia.

11.5.2 Unidades permitidas

La funcién "Funcionamiento de emergencia" esta permitida para todas las unidades
basicas descentralizadas MOVI-C® con la opcion de seguridad MOVISAFE® CSB51A.

11.5.3 Requisitos

Debe estar activado un protocolo de comunicacion segura (p. ej., PROFlIsafe).

La funcién "Funcionamiento de emergencia” (indice 8702.2) debe estar habilitada.
Para iniciar la funcién "Funcionamiento de emergencia", debe constar un fallo de

comunicacion en el protocolo F.

11.5.4 Iniciar el funcionamiento de emergencia

Proceda del siguiente modo:

Seleccione en el teclado la funcién "Funcionamiento de emergencia”.

Compruebe con el LED "F-ERR" (véase el capitulo "LED F-ERR") si la unidad co-
rrecta indica un funcionamiento de emergencia. Si parpadea la unidad incorrecta,

debe cancelar el funcionamiento de emergencia inmediatamente.

Si esta seleccionada la unidad correcta, se muestra el ID de funcionamiento de
emergencia. Confirme la sefalizacion de la unidad correcta. Introduzca el ID de
funcionamiento de emergencia que se muestra en orden inverso y haga clic en

OK.

11.5.5 Finalizar el funcionamiento de emergencia

Puede finalizar el funcionamiento de emergencia interrumpiendo la conexién entre

el teclado y la unidad de una manera segura.

Con la funcién "Finalizar funcionamiento de emergencia" que ofrece el teclado no

se puede finalizar el funcionamiento de emergencia de manera segura.
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Cambio de la unidad

11.6 Cambio de la unidad

11.6.1  Normativas para el cambio de unidad

A

jADVERTENCIA!

Un modulo de memoria mal enchufado habilita una parametrizacién incorrecta de la
opcion de seguridad.

Lesiones graves o fatales.

Asegurese de que el médulo de memoria adecuado para la aplicaciéon esta en-
chufado en la posicion correcta de la instalacion.

1

En las aplicaciones orientadas a la seguridad sélo se deben utilizar tapas de la
electronica con opcién de seguridad MOVISAFE® CSB51A que estén marcadas
con el logotipo FS81 de seguridad funcional. Observe las indicaciones sobre el lo-
gotipo FS81 en las instrucciones de funcionamiento de la unidad basica corres-
pondiente.

En las aplicaciones orientadas a la seguridad, una tapa de la electrdnica sélo se
puede sustituir por otra que tenga un logotipo FS idéntico.

11.6.2  Sustituir tapa de la electrénica

Para sustituir la tapa de la electronica se deben seguir estos pasos:

1.
2.

Apague la unidad basica que desea cambiar.

Abra el racor de la tapa de la electronica. Saque el médulo de memoria enchufado
de la tapa de la electronica.

Cambie la tapa de la electronica (incl. opcion de seguridad MOVISAFE® CSB51A).

Enchufe el médulo de memoria sacado en el paso 2 en la nueva tapa de la elec-
tronica. Monte la tapa de la electrénica.

Vuelva a encender la unidad basica. Realice una prueba de funcionamiento. No
es necesario comprobar todos los parametros.

El cambio de la tapa de la electrénica se detecta de inmediato y el registro de datos
de aplicacion del modulo de memoria se carga en la opcidon de seguridad
MOVISAFE® CSB51A. La opcion de seguridad MOVISAFE® CSB51A se encuentra a
continuacioén en el mismo estado que tenia antes de que se cambiara la tapa de la
electronica. Esto significa que si la opcion de seguridad MOVISAFE® CSB51A estaba
en el estado "Aceptada" antes de que se sustituyera la tapa de la electronica, vuelve
a estar en el estado "Aceptada" después de realizar el cambio. Después del cambio
de la tapa de la electrénica es necesario realizar una prueba de funcionamiento de la
opcion de seguridad.

11
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1 2 Datos técnicos
Datos técnicos generales

12 Datos técnicos

121 Datos técnicos generales

Observe los datos técnicos de la unidad basica correspondiente.

12.2 Datos eléctricos generales

La opcidn de seguridad se alimenta de la tensién de la unidad basica.

12.21 Consumo de potencia de la opcion de seguridad

Opcioén de seguri-
dad

Consumo maximo de co-
rriente

Consumo de potencia maximo

CSB51A

0.09 A

21W

12.3 Parametros de seguridad

Valores caracteristicos segun

EN 62061/IEC 61800-5-2 | EN I1ISO 13849-1

por hora (valor PFH,)

Clase de seguridad comprobada/ |SIL 3 PLe
normas subyacentes
Probabilidad de un fallo peligroso 3x10°1/h

Mission Time/Vida util

20 afios, después habra que sustituir el com-
ponente por otro nuevo.

dad

Intervalo de las pruebas de seguri- | 20 afios

Estado seguro

Valor "0" para el valor seguro de proceso
F-DO_STO (salida desconectada).

miento

Funcién de seguridad del acciona-

STO, SS1(c)
+ Comunicacion segura
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