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1.2

1.3

Genel uyarilar 1

Dokimanin kullaniimasi

Genel uyarilar

Dokiimanin kullaniimasi
Bu dokiman Grtintn bir pargasidir. Bu dokiiman Urin Gzerinde ¢alismalar ile ilgili olan
herkes i¢in hazirlanmistir.

Bu dokimani okunabilir bir durumda bulundurun. Sistem ve isletme sorumlularin ve
kendi sorumluluklari altinda Grin ile galisan kisilerin dokimantasyonu tamamen oku-
duklarindan ve anladiklarindan emin olun. Agikliga kavusmasi gereken durumlar veya
bilgi gereksinimi varsa, SEW-EURODRIVE'a danigiimalidir.

Dokumanin igerigi

Bu dokumandaki icerikler giincel yazilim/fabrika yaziliminin piyasaya sunuldugu za-
manki durumuna iligkindir. Yeni yazilim/fabrika yazilim versiyonlarini kurmaniz halinde
aciklama farkli olabilir. Bu durumda SEW-EURODRIVE ile iletisime gegin.

Gegerli olan diger dokuimanlar
Bu dokliman Urlne ait isletme kilavuzunu tamamlar. Bu dokiiman sadece igletme kila-
vuzu ile birlikte kullanilabilir.
Asagida verilen birlikte gegerli olan doklimanlara dikkat edin:
« "Uygulama inverteri MOVIDRIVE® technology" isletme kilavuzu
« "Uygulama inverteri MOVIDRIVE® technology" triin el kitabi
« "Uygulama inverteri MOVIDRIVE® modular" igletme kilavuzu
« "Uygulama inverteri MOVIDRIVE® system" isletme kilavuzu

«  "Mekatronik tahrik MOVIGEAR® performance MGF..-DFC-C (PROFINET IO, Et-
herNet/IP™ Modbus TCP)" isletme kilavuzu

«  "MOVIDRIVE® modular/system/technology glivenlik kartt MOVISAFE® CS..A" el ki-
tabi

- "MOVI-C® Merkez Digi Elektronik Guvenlik Opsiyonu MOVISAFE® CSB51A" el ki-
tabi

Daima guncel dokiimanlari ve yazilimlari kullanin.

Ayrica cesitli dillerdeki dokimanlarin buyuk bir kismi SEW-EURODRIVE web sitesin-
de (www.sew-eurodrive.com) pdf biciminde mevcuttur ve buradan indirilebilir. Gerekti-
ginde dokimanlari basili ve ciltlenmis olarak SEW-EURODRIVE'den siparis edebilirsi-
niz.
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1 Genel uyarilar

Uyari talimatlarinin yapisi

1.4 Uyari talimatlarinin yapisi

1.41 Sinyal sézciiklerin anlamlar

Uyar talimatlarinin sinyal sézciklerinin siniflandirmasi ve anlamlari asagidaki tabloda
verilmigtir.

Sinyal sézciik Anlami Uyulmadiginda
A TEHLIKE Dogrudan bir tehlike Oliim veya agir yaralanmalar
A UYARI Olasi tehlikeli durum Olum veya agir yaralanmalar
A DIKKAT Olasi tehlikeli durum Hafif yaralanmalar
DIKKAT Olasi malzeme hasarlari Uriinlin veya ortaminin zarar gérme-
Si
BILGI Faydali bir bilgi veya ipucu: Uriin kul-
lanimini kolaylastirir.

1.4.2 Bolliimlere goére verilen uyari talimatlarinin yapilar

Bdlimlere gbre verilen uyari talimatlari sadece 6zel bir islem icin degil, belirli bir tema
icerisindeki birden fazla islem icin gegerlidir. Kullanilan tehlike simgeleri genel tehlike-
lere ya da belirli bir tehlikeye isaret etmektedir.

Burada bolimlere gore verilen bir uyari talimatinin yapisi gérilmektedir:
SINYAL sOzcUK!
Tehlike turt ve kaynagi.

Uyulmadiginda:
» Tehlike dnleme dnlemi(leri).

Tehlike sembollerinin anlami

Uyar talimatlarinda bulunan tehlike sembollerinin anlamlari:

Tehlike sembolii Anlami

Genel tehlike yeri

1.4.3 Dahil edilmis uyari talimatlarinin yapilari

Dabhil edilmis uyari talimatlari tehlikeli islem adiminin dogrudan énlne entegre edilmis-
tir.

Burada dahil edilmis uyari talimatlarinin yapisi gorilmektedir:

A SINYAL SOZCUK! Tehlike tiirii ve kaynagi. Uyulmadiginda: Tehlike dnleme 6nle-
mi(leri).

6 El Kitabi — MOVI-C® cihazlari
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Genel uyarilar 1

Sayisal degerlerde ondalik isareti

1.5 Sayisal degerlerde ondalik isareti

Bu dokiimantasyon, ondalik isareti olarak noktayi kullanmaktadir.
Ornek: 30.5 kg

1.6 Garanti kosullari

Bu dokimandaki bilgilere dikkat edin. Bu, sorunsuz kullanim ve olasi muhtemel garan-
ti haklarinin kaybolmamasi igin sarttir. Uriin (izerinde galismadan énce dokiimantas-
yonu okuyun!

1.7 Uriin adlar ve ticari markalar

Bu dokiimanda kullanilan markalar ve artin adlari ilgili firmalarin ticari markalari veya
kayitli ticari markalaridir.

1.71 Beckhoff Automation GmbH markasi

EtherCAT® tescilli bir marka ve patentli teknoloji olup, Beckhoff Automation GmbH, Al-
manya tarafindan lisansi alinmistir.

m—
EtherCAT.

1.8 Telif hakki bildirimi

© 2019 SEW-EURODRIVE. Tum haklari saklidir. Her turli — 6zet olarak dahi — ¢ogal-
tilmasi, dizenlenmesi, dagitiimasi ve diger degerlendirme yasaklanmistir.

El Kitabi — MOVI-C® cihazlan [



2

Emniyet uyarilan

On Bilgiler

2 Emniyet uyarilari
2.1 On Bilgiler

Asagida belirtilen temel guvenlik talimatlari yaralanma veya maddi zararlari énleme
amacini tasir ve dncelikli olarak burada belgelenmis trlnlerin kullanimi ile alakaldir.
Eger ilave bilesenler kullanirsaniz, bunlarin uyari ve givenlik talimatlarini da dikkate
alin.

2.2 Hedef kitle

Yazilim ile ¢alis-
malar igin usta

Kullanilan yazilimla yapilan tim calismalar sadece egitim gérmus bir usta tarafindan

yapilmahdir. Bu dokiimanda usta olarak tanimlanan kisilerin asagidaki yeterlik belge-

lerine sahip kisilerdir:

*  Uygun bir egitim belgesi

* Bu dokimantasyonun ve birlikte gecerli olan dokimantasyonlarin iceriginin bilin-
mesi

«  SEW-EURODRIVE bu yazilimin kullaniimasi igin Grtnlere iligkin ek egitimler veril-
mesini dnerir.

23 Ag emniyeti ve erisim korumasi

Bir bus sistemi ile elektronik tahrik Uniteleri genis bir aralik icerisinde tesis gereksinim-
lerine uygun duruma getirilebilir. Bu durumda, disaridan belli olmayan parametre degi-
sikliklerinin beklenmedik ve kontrol edilemeyen sistem davranislarina sebep olmasi ve
isletme guvenligini, sistem varligini veya veri gtvenligini olumsuz yénde etkileme tehli-
kesi vardir.

Ozellikle Ethernet bazinda kurulan ag sistemlerinde ve mihendislik arabirimlerinde
yetkisiz bir erisimin gergceklesmediginden emin olunuz.

IT'ye 6zgu guvenlik standartlarinin kullaniimasi, portlara erigsim korumasini tamamla-
maktadir. Kullanilan cihazin ilgili teknik verilerinde bir port listesini bulabilirsiniz.

24 Amacina uygun kullanim

Bu dokiiman genel olarak bir cihaz tipinde MOVI-C® cihazlarinin EtherNet/IP™-Scan-
nerda devreye alinmasini érnek olarak agiklar.

Akslart devreye almak ve vyapilandirmak icin tim cihazlarda kullanilabilen
MOVISUITE® mihendislik yazilimini kullanin.

Eger Urinl amacin uygun kullanmazsaniz veya hatali kullanirsaniz ciddi yaralanma
ve maddi hasar tehlikesi mevcuttur.

8 El Kitabi — MOVI-C® cihazlari
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3 Giris

3.1 Kisa tanim

Giris 3
Kisa tanim

Bu dokimanda asagidaki kisa tanimlar kullaniimaktadir.

Tip tanimi

Kisa tanim

MOVI-C® cihazi

Cihaz

Fieldbus kartt CFE21A

Fieldbus arabirimi

Elektronik kapak DFC..

Fieldbus arabirimi

Bir st seviyedeki kontrol Unitesi

PLC

MOVISUITE® standart

MOVISUITE®

3.2 Bu dokiimanin igerigi

Bu dokiiman fieldbus arabirimi Allen Bradley firmasinin kontrol Gnitesindeki EtherNet/
IP™ ile frekans geviricinin devreye alinmasini agiklar.

3.3 MOVISUIT

E® miihendislik yazilimi

MOVISUITE® mihendislik yazilimi tim MOVI-C® donanim ve yazilim komponentleri
icin kumanda platformudur.

Asagidaki mihendislik gérevieri MOVISUITE® ile konforlu bir sekilde uygulanabilir:

Projelendirme
Devreye alma
Parametre belirleme
Programlama
Diyagnoz

EI Kitabi — MOVI-C® cihazlar = O



4 Endiistriyel Ethernet Aglar — Esaslar
TCP / IP adresi verilmesi ve alt aglar (Subnetworks)

4 Endustriyel Ethernet Aglari — Esaslar

4.1 TCP / IP adresi verilmesi ve alt aglar (Subnetworks)

TCP/IP protokollinin adres ayarlari agadidaki parametrelerle yapilir
+  MAC adresi

* |P adresi

* Subnet maskesi

+ Standart gateway

Bu boélimde, parametrelerin dogru olarak ayarlanabilmesi icin gerekli adres belirleme
mekanizmalari ve TCP/IP aglarinin alt aglara boélinmesi aciklanmaktadir.

4.2 MAC adresi

Tum adres ayarlari icin esas olan MAC Media Access Controller) adresidir. Bir Ether-
net cihazinin MAC adresi tum dinyada bir kez verilen 6-Byte’lik bir degerdir (48 Bit).
SEW-EURODRIVE Ethernet cihazlarinin MAC adresi 00-0F-69-xx-xx-xxdir.

Daha buylk aglar icin MAC adresinin uygulanmasi kot olabilmektedir. Bu nedenle
serbestce atanabilen IP adresleri kullaniimaktadir.

4.3 IP adresi

IP adresi 32 bit degerindedir ve sebekede bulunan bir katilimciyr tam olarak tanimak
icin kullanilir. IP adresi birbirlerinden nokta ile ayrilan 4 ondalik sayi ile belirtilir.

Her ondalik sayi adresin 1 baytina (=8 bit) esittir ve dijital olarak da gosterilebilir:

Ornek IP adresi: 192.168.10.4
Bayt Desimal Dijital
1 192 11000000
2 168 10101000
3 10 00001010
4 4 00000100

IP adresi bir ag adresinden ve bir katilimci adresinden olusur.

IP adresinin hangi kisminin agi acgikladigi ve hangi kisminin katihmciy1 tanimladigr ag
sinifi ve alt ag maskesi degerleriyle belirlenir.

10  Eikitabi - MOVI-C® cihazlar
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44 Ag sinifi

Endiistriyel Ethernet Aglar — Esaslar

Ag sinifi

IP adresinin ilk bayt't ag sinifini ve bdylece ag adresi ve katilimci adresi ayirimini be-

lirtir:
Deger arahgi | Ag sinifi | Ornek: Tam ag adresi | Anlami
(IP adresi
Bayt 1)
10 = Ag adresi
0-127 A 10.1.22.3
1.22.3 = Katihmci adresi
172.16 = AJ adresi
128 — 191 B 172.16.52.4
52.4 = Katilimci adresi
192.168.10 = Ag adresi
192 — 223 C 192.168.10.4
4 = Katihmci adresi

ikili gésterimde sadece sifirlardan veya birlerden olusan katilimci adreslerine izin veril-
mez. En kiguk adresi (tum bitler sifir) ag kendisi aciklar ve en buyuk adresi (tum bitler
1) broadcast i¢in rezerve edilmistir.

Bu kaba dagilim ¢ogu agdlar icin yeterli degildir. Bu aglarda ayrica ayarlanabilen alt ag
maskeleri kullanilir.

4.5 Subnet maskesi

Bir alt ag maskesi ile ag siniflari daha ayrintili olarak bélinebilir. Ag alt maskesi IP ad-
resiyle ayni sekilde birbirlerinden nokta ile ayrilan 4 ondalik sayi ile belirtilir.

Her ondalik sayl subnet maskesi 1 baytina (= 8 bit) esittir ve dijital olarak da gdsterile-

bilir:
Subnet maskesi 6rnegi: 255.255.255.128
Bayt Desimal Dijital
1 255 11111111
2 255 11111111
3 255 11111111
4 128 10000000

Dijital gosterimde subnet maskesinde tum bitlerin ag adresi 1 olarak ayarlanmis olan
ve sadece katilimci adreslerinin bitleri 0 degerine sahip IP adresi ve subnet maskesi

gOsterilmektedir:

IP adresi: 192.168.10.129 Alt ag maskesi: 255.255.255.128
Byte 1 -4 Byte 1 -4
11000000 11111111
Ag adresi 10101000 11111111
00001010 11111111
Katilimci adresi 10000001 10000000

El Kitabi — MOVI-C® cihazlari
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4 Endiistriyel Ethernet Aglar — Esaslar
Standart gateway

Ag adresi 192.168.10. olan C sinifi ag, alt ag maskesi kullanilarak 255.255.255.128
asagidaki 2 aga bolunur:

Ag adresi Katihmci adresleri
192.168.10.0 192.168.10.1 — 192.168.10.126
192.168.10.128 192.168.10.129 — 192.168.10.254

Sebeke katilimcilar IP adresi ve alt ag maskesi igin mantiksal VE islemi kullanarak,
iletisim kurduklari partnerlerinin kendi aglari igcinde mi, yoksa baska bir agda mi olduk-
larini tespit ederler. iletisim partneri bagka bir sebekede ise, verilerin aktarilmasi igin
standart gateway adreslenir.

4.6 Standart gateway

Standard Gateway de bir 32 Bit adres Uzerinden adreslenir. Bu 32 bit adres, birbirle-
rinden nokta ile ayrilan 4 ondalik sayi ile belirtilir.

Ornek standart gateway 192.168.10.1

Diger aglara olan baglanti standart gateway lizerinden saglanir. Baska bir katihmciyla
gOrusmek isteyen ag katilimcisi IP adresini ve subnet maskesini mantikh bir sekilde
kullanarak aradigi katihmcinin kendi aginda olup olmadigina kadar verir. Aranan ag

katilimcisi bagka bir agda ise, kendi aginda bulunmasi gereken standart gateway’i (ro-
uter) adresler. Veri paketlerinin aktarimini bu standart gateway Ustlenir.

4.7 DHCP (Dynamic Host Configuration Protocol)

IP adresinin, alt a maskesinin ve Standard-Gateway parametrelerinin manulel ayar-
lanmasina alternatif olarak bu parametreler Ethernet aginda bir DHCP sunucusu tara-
findan otomatik olarak da verilebilmektedir.

IP adresi DHCP sunucusundaki bir tablodan atanir. Tablo MAC adresinden IP adresi-
ne atamalari icermektedir.

12  EIKitabi - MOVI-C® cihazlari
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EtherNet/IP™-Ag:1 — Oneriler 5

Ag komponentleri

5 EtherNet/IP™-Agi — Oneriler

Endustriyel Ethernet Protokoll (EtherNet/IP™) klasik TCP/IP ve UDP/IP protokollerini
temel alan acik bir iletisim protokoltdar.

EtherNet/IP™ Open DeviceNet Vendor Association (ODVA) ve ControlNet Internati-
onal (Cl) tarafindan tanimlanmistir.

EtherNet/IP™ ile Ethernet teknolojisi CIP (Common Industrial Protocol) uygulama pro-
tokoll ile genisletilmistir. CIP hem DeviceNet™ ve hem de ControlNet™ uygulama
protokollerinde kullanildigindan, otomasyon teknigi alaninda taninmaktadir.

UYARI

EtherNet/IP™ aginizin planlanmasi ve devreye alinmasinda ODVA uyarilarini ve y6-
netmeliklerini dikkate alin.

j=de

B bdélimde, EtherNet/IP™ aginin planlanmasi ve igletiimesi sirasinda dikkate alinmasi
gereken en 6nemli gergeve kosullari agiklanmigtir. Liste tam degildir.

51 Ag komponentleri

EtherNet/IP™ aginin ag komponenti seciminde sunlari dikkate alin:

» Sadece endustriyel kullanima uygun ag komponentleri kullanin.

» Endustriyel kullanima uygun anahtarlar kullanin.

+ |EE802.3u’ya uygun hizli Ethernet kullanin.

* Managed Switch, IEEE802.1Q uyarinca VLAN-Tagging desteklemelidir.

5.2 Maksimum hat derinligi

Poll oranindan bagimsiz olarak bir hatta maksimum 50 fieldbus digimu kullanilabilir.

5.3  Ag yiikii
Ag yUku higbir noktada agda bant genisliginin %80’ini asmamalidir.

El Kitabi — MOVI-C® cihazlar | 3



6 Cihazlarin muihendislik girigleri

6 Cihazlarin muhendislik girigleri

Asagidaki tablo bir miihendislik bilgisayarindan farkli cihazlara erisim olanaklarini gos-

terir.

Baglanti: Bilgisayarin Ethernet arabirimi lizerinden

Cihaza baglanti

Cihaz

Ethernet baglanti kablosu RJ45/RJ45, endUstriye uygun

X40/X41
X30 IN/X30 OUT
RJ45-fis konektor

*  MDX modular
+  MDX system
* MDX technology

CFE21A
Ethernet-baglanti kablosu RJ45/M12, endUstriye uygun X4233 1/X4233 2 ...DFC.0..
M12 fis konnektord, 4 pin,
disi, D kodlamali
Ethernet-baglanti kablosu RJ45/Mini IO, endustriye uygun | X42/X43 ...DFC.1..
Mini 10 fis konnektoru
Baglanti: Bilgisayarin USB arabirimi iizerinden Cihaza baglanti Cihaz
Kablo Arabirim adap- |Kablo
PC — USM21A |torii USM21 - Cihaz
Baglanti kablosu X31 +  MDX modular
?ﬂg’ RJ10, uzunluk: | 2 110 fis konnektorii - MDX system
USM21A . ..DFC..
Parca numaras: |, 530t kablosu X4141 . ..DFC.?
o 2831449 RJ10/M12, uzunluk:
USB-2.0-bag- » UZUNIUKS 1 \192-fis konnektord, 4 pin, |© MMF3..2)
lant! kablosu” = 3 m, parga numarasi: | g
28111680 disi, A kodlu
- Baglanti kablosu X32 * MDX technology
- R 2‘2“2;5:21] D-Sub fis konnekior, 9 | “TE21A
:1.5m, - i « MMF3..
marasi: 18123864 pin, erkek
1) Arabirim adaptérinin teslimat kapsaminda mevcuttur
2) arabirim adaptoriinin teslimat kapsaminda mevcuttur
3) Fis konnektori opsiyonel olarak mevcuttur
Baglanti: Bilgisayarin USB arabirimi lizerinden Cihaza baglanti Cihaz
Kablo Kumanda Cihazi | Kablo
PC - CBG21A CBG21A - Cihaz
Baglanti kablosu D- | X31 +  MDX modular
CBG21A
SUb/RJ10, uzunluk: g 40 fis konnektorii - MDX system
3 Parga numarasi: |3 m, parga numarasi: ¥
Baglanti 28238133 28117832 - ..DFC..
kablosu USB-A/
USB-2.0-Mi- Baglanti kablosu X41X41 « ..DFC."
ni-B, uzunluk: D-Sub/M12, uzunluk: 3145 s konnektsri, 4 pin, |+ MMF3.."

3 m, parga nu-
marasi:
25643517

(veya CBG11A,
par¢a numarasi:
28233646

3 m, parga numarasi:
28117840

disi, A kodlu

Dogrudan takih

X32

D-Sub fis konnektori, 9-
pin, erkek

* MDX technology
CFE21A

«  MMF3.."

1) Fis konnektoru opsiyonel olarak mevcuttur

El Kitabi — MOVI-C® cihazlari
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EtherNet/IP™ caligma karakteristigi 7
EtherNet/IP™ arabirimi

7 EtherNet/IP™ calisma karakteristigi
Cihaz bir EtherNet/IP™-Device’dir.

71 EtherNet/IP™ arabirimi
EtherNet/IP™ arabiriminin desteklenen 6zelliklerini ilgili cihazin isletme kilavuzundaki
"Teknik Bilgiler’ bolimuinde bulabilirsiniz.

Cihaz, IEC 11801 uyarinca Baski 2.0 Kategori 5, Sinif D’'ye gore kapali Twisted-Pair
hatti Gzerinden diger ag katilimcilarina baglanabilir.

UYARI

IEEE Guncellik 802.3, 200 Edition uyarinca 2 ag katilimcisi arasindaki 10 MBa-
ud/100 MBaud Ethernet (10BaseT/100BaseT) icin maksimum hat uzunlugu
100 m’dir.

jde

711 Entegre Ethernet-Switch

Cihazda fieldbus teknigine baglanmasi icin entegre 2 port Ethernet-Switch’i vardir.
Asagidaki ag topolojileri desteklenmektedir:

* Agag topolojisi
* Yildiz topolojisi
* Cizgi topolojisi
» Halka topolojisi

Switch gecikme siiresi

Hat olarak baglanmis endustriyel Ethernet-Switch'lerin sayisi telgraf siresini etkiler.
Bir mesaj cihazlardan gegtiginde telgraf suresi Ethernet-Switch'in gecikme suresi ile
geciktirilir.

Entegre edilen Switch Cut-Theough yonteminde calisir. Gecikme suresi yaklagik
5.5 ps.

Auto-Crossing

Disari yoneltilen Ethernet-Switch'in iki portu Auto-Crossing fonksiyonuna sahiptir. Bir
sonraki Ethernet-katilimcisina baglanti i¢cin Patch- veya Crossover kablosu kullanilabi-
lir.

Autonegotiation

Bir sonraki katilimciya baglanti kurulumunda her iki ethernet katilimcisi baud hizi ve
Duplex-Modu hakkinda anlasmaya calisir. Ethernet baglantisinin iki Ethernet portlari
bunun igin autonegation islevini desteklemektedir ve secime goére 100 MBit'lik veya
10 MBiIt'lik bir baud hizi ile tam duplex veya yari duplex modunda caligir.

El Kitabi — MOVI-C® cihazlar | 5



7 EtherNet/IP™ caligma karakteristigi
Cihaz agiklamasi dosyasi

7.2 Cihaz agiklamasi dosyasi
UYARI
i Modifiye cihaz acgiklama dosyasi cihazda hatali calismaya neden olabilir.

Cihaz acgiklama dosyasindaki kayitlari degistirmeyin veya ekleme yapmayin. De-
gistirilmis olan bir cihaz agiklamasi dosyasi nedeniyle cihazin hatali ¢alismalar igin
SEW-EURODRIVE sorumluluk tstlenmez.

Cihazin fieldbus arabirimi EtherNet/IP™ ile dlzgin konfigirasyonunun kosulu
PROFINET-Controller mihendislik aracindaki EDS Dosyasi) uygun cihaz agiklamasi
dosyasinin kurulumudur. Dosya mihendislik ve cihazin veri aligverisi i¢cin uygun tim
bilgileri icerir.

Cihaz aciklamasi dosyasinin gincel versiyonu SEW-EURODRIVE — www.sew-
eurodrive.com web sitesindedir [Online destek] > [Bilgiler & Dokimanlar] > [Yazilim]
sayfasinda "EDS dosyasini" arayin.

Munferit cihazlarin cihaz agiklama dosyasinin tanimlamasi asagidaki tabloda gdsteril-
mistir:

Cihaz Cihaz agiklamasi dosyasi
Elektronik kapak DFC.. SEW MOVI-C Decentralized Electro-
nics.eds

MOVIDRIVE® technology MDX../Fieldbus | SEW MOVI-C MOVIDRIVE + CFE21.eds
kartt CFE21A

7.3 islem verileri konfigiirasyonu

Cihaz islem verileri kanali (izerinden kumanda edilir. islem verileri kelimeleri modiil
konfiglrasyonu Uzerinden devreye alma yaziimina kaydedilir ve uygun sekilde
PLC’nin 1/O alaninda (EtherNet/IP ™-Scanner) gorintdlenir.

Konfiglrasyon cihaz serisine baglidir ve uygun sekilde uyarlanmaldir.

16 Eikitabi - MOVI-C® cihazlar
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EtherNet/IP™ caligma karakteristigi

7.4 Web sunucu

Web sunucu

Web sunucusuna su adresten ulasabilirsiniz — http://Icihazin P adresi

Web sunucusunda asagidaki bilgiler mevcuttur:

» Cihaz verileri
+ [sletim durumu
+ Islem verileri
+ Ag istatistikleri

@ > mdx Device Information Bus Diagnostics Device Status

Device Information

Address Information

Production Number
C_636765021382324067

IP Address
192.168.10.4

Subnet Mask

MDX technology 255.255.255.0

MDX90A-0032-5E3-4-T0p Gateway Address
mdx 192.168.10.1

MAC-ID
00:0F:69:FFR:CA:15

Visual Identification
Copy Version Information

Process Values

Firmware 1
Firmware 2
Firmware 3

Firmware 4

Firmware 1

Firmware 2

MDX technology

Hardware Variant
10

Firmware Versions

Part Mumber
18263534

18259723
18266924
18261027

Power Section

Hardware Variant
3343

Firmware Versions

Part Mumber
28209419
28210751

Version Release
03.00 201807201

03.00 201807201
03.01 201804262
02.03 201703251

Version  Release
01.05 201702031
01.05 201702031

28342256651

El Kitabi — MOVI-C® cihazlari
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MOVIKIT® yazilm modiillii kontrol {initesi
MOVIKIT® yazilim moddilleri

8 MOVIKIT® yazilim modiillii kontrol {initesi

Cihazlarin esnek iglem verileri arabirimi kullanici tarafindan 6zel olarak yapilandirilabi-
lir. Bu kullaniciya maksimum esneklik saglar, fakat cihaz, parametre ve yapilandirma
olanaklari hakkinda ayrintili bilgileri gerekli kilar.

8.1 MOVIKIT® yazilim modiilleri
Otomasyon tekniginin  standart goérevleri ve basit tahrik islevleri igin
SEW-EURODRIVE tarafindan yapilandiriimis yazim moduilleri kullanilabilir.
MOVIKIT® yazilim modiilleri asagidaki avantajlari saglar:
* Devreye alma iglemi kisalir
+ Belirlenen, test edilen iglev kapsami
« Standartlastirilmis islem verileri arabirimi

* Mduhendislik araci Studio 5000 Logix Designer i¢cin drnek moduller ve érnek proje-
ler

Talep Uzerine diger muhendislik araclari icin drnek modduller ve érnek projeler edi-
nilebilir.

Yazilim moddilleri miihendislik yazimi MOVISUITE?® ile igletime alinabilir. Bu cihazin
islem verilerinin yapilandiriimasi ve nominal deger yapilandirmasi hakkinda ayrintih
bilgiler gerekmeden kolay ve hizli bir gekilde devreye alinmasina olanak saglar.

18  Eikitabi - MOVI-C® cihazlar
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8.11

MOVIKIT® yazim modiillii kontrol {initesi
MOVIKIT® yazilim moduilleri

MOVIKIT® Velocity Drive yazilim modiilii

MOVIKIT® Velocity Drive hizi degistirilebilen tahrik iglevlerini igerir.

Yazilim modiiline yonelik bilgileri "MOVIKIT® Positioning Drive / Velocity Drive" el kita-

binda bulabilirsiniz.

Mihendislik projesi Studio 5000 Logix Designer figin 6rnek projeyi SEW-EURODRIVE
— www.sew-eurodrive.com web sitesinde bulabilirsiniz [Online destek] > [Veriler &
Dokimanlar] > [Yazilim] sayfasinda "Movikit" dosyasini arayin.

Device properties
Drive trains

Functions

Diagnostics

Status

MOVIKIT® diagnostic

MOVIKIT® Velocity
Drive

fo 8 Basic settings

Monitoring functions

rive functions
§EN Inputs/outputs

Fieldbus interface

MOVIKIT® runtime
control

Fieldbus interface

Fieldbus interface

Process data input PI4:  Tergue [% nominal motor torque] =

PLC

Control word
Setpoint speed
Setpoint acceleration
Setpoint deceleration

Digital outputs

PLC output data PLC inputdata Drive

P

PO1
PO 2
PO 3
PO 4
PO 5

<<g<

FI1
Fl12
F13
PI 4
PI 5

Status word

Actual speed

Status/main fault - subfault
Torgue

Digital inputs

28343971083
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MOVIKIT® yazilim moddilleri

8.1.2

MOVIKIT® yazilm modiillii kontrol {initesi

MOVIKIT® Positioning Drive yazilim modiilii

MOVIKIT® Positioning Drive hizi degistirilebilen tahrik islevlerini igerir. Asagidaki ¢alig-
ma sekilleri desteklenmektedir:

* Adim adim c¢alistirma

*  Hiz kontrolu

* Referans modu

» Dogrusal posizyonlandirma

*  Modulo pozisyonlandirma

Yazilim moduline yonelik bilgileri "MOVIKIT® Positioning Drive / Velocity Drive" el kita-
binda bulabilirsiniz.

Muhendislik projesi Studio 5000 Logix Designer figin érnek projeyi SEW-EURODRIVE
— www.sew-eurodrive.com web sitesinde bulabilirsiniz [Online destek] > [Veriler &

Dokimanlar] > [Yazilim] sayfasinda "Movikit" dosyasini arayin.

2() | Eikitabi - MOVI-C® cihazlar

Device properties
Drive trains

Functions

Diagnestics

Status
Process values
Fault memory

MOVIKIT® diagnostic
MOVIKIT® Positioning

Drive

Basic settings

Monitoring functions

Drive functions

Inputs/outputs

Fieldbus interface

MOVIKIT® runtime
control

@e

Fieldbus interface

Fieldbus interface

Process data input PI4:  Torque [% nominal motor torque]

PLC

Control word
Setpoint speed
Setpoint acceleration
Setpoint deceleration
Digital outputs

Target application mode

PLC output data PLC inputdata Drive

S

PO1
PO 2
PO 3
PO 4
PO 5
POB

Target position high word PO 7

Target position low word PO 8

e

PI1
P12
P13
P14
PI5
P16
P17
P18

Status word

Actual speed

Status/main fault - subfault
Torque

Digital inputs

Actual application mode
Actual position high word

Actual position low word

28343974667
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Smart parametre nesnesi Uzerinden parametreleme

Parametre okuma

9

9 Smart parametre nesnesi Uzerinden parametreleme

Smart parametre nesneleri PLC ile SEW-EURODRIVE alt cihazlari arasinda ¢evrimsiz
iletisim icin kullanilir.

Cihaz parametresinin okunmasi ve yazilmasi igin CIP mesaj servisi kullanilir.

9.1 Parametre okuma
Okuma komutunu uygulayabilmek icin PLC’nin programini asagidaki sekilde uyarla-
yin:
Parametre Ayar/Deger
Service Type Get Attribute Single
Class 66 (Hex)
Service Code e

Instance

Okunacak parametrenin indeksi

Attribute

Okunacak parametrenin alt indeksi

Destination Element

Hedef degisken
Message Configuration - ParameterRequest “
Configuration” | Commurication | Tag
tesszage Type: CIP Generic w
?3;‘;‘@ Get Attribute Single v |
0 :
g o) Class: (56 | e pogtination valueRead -
y Element: -
Instance: | 8323 Attribute: | 2 {Hex) Mo Tag..,
{J Enable 3 Enable ‘Waiting 3 Gtart 2 Done Done Length: 0
) Error Code: Extended Ermor Code: [] Timed Out &
Error Path:
Ermor Test:
ok Abbrechen Ubernehmen Hilfe

28269158539
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Smart parametre nesnesi Uzerinden parametreleme
Parametre yazma

9.2 Parametre yazma
Yazma komutunu uygulayabilmek igin PLC’nin programini agsagdidaki sekilde uyarlayin:
Parametre Ayar/Deger
Service Type Set Attribute Single
Class 66 (Hex)
Service Code 10
Instance Yazilacak parametrenin indeksi
Attribute Yazilacak parametrenin alt indeksi
Source Element Kaynak degisken
Source Length indekse uygun olmalidir.

Configuration” | Commurication | Tag

Message Type: |CIF‘ Generic W |

?erwce ‘Set Attribute Single v| Source Element: Yaluerite -
ypE:
Source Length: 4 |£| (Bytes)

S e e B0 e [ ]
Instance: 8323 | Attribute: (2 | (Hex) B NewTag... |

{J Enable 3 Enable Waiting O Start 3 Done Done Length: 0

) Error Code: Extended Error Code: [] Timed Out &
Enmor Path:
Enmar Test:

oK | | Abbrechen | ‘Uhemehman‘ | Hilfe: |

28271025675
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EtherNet/IP™ ile devreye alma
IP adres parametrelerinin ayarlanmasi

10 EtherNet/IP™ ile devreye alma
Devreye alma bir drnekte ayrintili aciklanacaktir. Ornekte bir uygulama inverteri
MOVIDRIVE® technology bir EtherNet/IP™-agina baglanir.
Diger MOVI-C® cihazlari analog olarak devreye alinir.

10.1 IP adres parametrelerinin ayarlanmasi
Uygulama inverterinin MOVIDRIVE® technology IP adresi parametrelerinin ayarlanma-
sI su sekildedir:

» EtherNet/IP™ icin Studio 5000 Logix Designer gibi mihendislik araglari Gzerinden
(bkz. "Uygulama inverterinin EtherNet/IP™-agina baglanmasi ve yapilandiriima-
si" (— B 26))

« Muihendislik yazilimi MOVISUITE® lzerinden (bkz. "Uygulama invertériiniin MOVI-
SUITE®deki konfiglirasyonu" (— B 29))

10.2 Muhendislik bilgisayarina baglanti - Uygulama inverteri

Muhendislik bilgisayarini uygulama inverterine baglamak igin birgcok se¢cenek mevcut-
tur.

Endustriyel Ethernet agi Uzerinden baglanti

26573068939

10
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1 0 EtherNet/IP™ ile devreye alma

Muhendislik bilgisayarina baglanti - Uygulama inverteri

Arabirim adaptéri USM21A (izerinden uygulama inverterinin mihendislik arabirimine
baglanti

26573221899
USB arabirimi olarak manuel kullanma unitesi CBG21A/CBG11A uzerinden baglanti

26573225739

7/ EKitabi - MOVI-C® cihazlar
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EtherNet/IP™ ile devreye alma 1 0

Uygulama inverterinin EtherNet/IP™-agina baglanmasi

10.3 Uygulama inverterinin EtherNet/IP™-agina baglanmasi

Ornekte agagidaki cihaz topolojileri kullanilr:
+  Ust Allen-Bradley kontrol (initesi (izerinden ControlLogix® 1756-L71
- MOVIDRIVE® technology MDX90AT
* Arabirim adaptéri USM21A
Cihaz topolojisinin sematik gdsterimi asagidaki sekildedir:
[1]

[2]

X32

25711776907

[1] DC24-V besleme gerilimi

[2] Field bus baglantisi

[3] USB Tip A-B icin USB baglanti kablosu

[4]  Arabirim adaptoria USM21A

[5] Bir RJ10 fisi ve 9 kutuplu bir D-Sub fisi olan seri arabirim kablosu
[6] MOVIDRIVE® technology

Cihazlarin yapilandiriimasi ve devreye alinmasi icin su araglar kullanilir:
«  SEW-EURODRIVE MOVI-C®cihazlari igin MOVISUITE®
» PLC icin Rockwell Automation sirketi Studio 5000 Logix Designer

Uygulama inverterinin EtherNet/IP™-agina baglanmasi bir¢ok islem adiminda gergek-
lestirilir:

» "Fieldbus katiimcilarin yapilandiriimasi" (— & 26)

« "Uygulama invertoriniin MOVISUITE®deki konfiglirasyonu" (— B 29)

El Kitabi — MOVI-C® cihazlar ) 5



1 0 EtherNet/IP™ ile devreye alma

Fieldbus katilimcilarin yapilandiriimasi

10.4 Fieldbus katihmcilarin yapilandiriimasi

Ornek projede filedbus katilimcida su cihazlar:

* PLC EtherNet/IP™-Scannerdir.

« Uygulama inverteri MOVIDRIVE?® technology EtherNet/IP™-Devicedir.
Cihazlar su araglarda yapilandirilir:

«  MOVISUITE®

» Studio 5000 Logix Designer, Surum V27

UYARI

Ornek projedeki sekiller Studio 5000 Logix Designer mihendislik aracinin ingilizce
surimdine iliskindir.

fde

10.4.1  Uygulama inverterinin EtherNet/IP™-agina baglanmasi ve yapilandiriimasi

Asagidaki islemleri yapin:

v' Uygulama inverterinin cihaz acgiklamasi dosyasi (EDS Dosyasi) zaten
SEW-EURODRIVE — www.sew-eurodrive.com web sitesinden indirildi ve mu-
hendislik bilgisayarina lokal olarak kaydedildi.

1. "Logix Designer" muhendislik yazilimini baslatin ve yeni bir Logix Designer projesi
olusturun.

2. PLC'yi projeye ekleyin. Cihazi adlandirin ve projenin kayit yerini belirleyin. Cihaz
adi proje adi olarak da kullanilir.

3. EtherNet/IP™-Scanner ekleyin.
4. Cihaz aciklamasi dosyasini Logix Designer projesine yukleyin.

26 | Eikitabi - MOVI-C® cihazlar
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EtherNet/IP™ ile devreye alma
Fieldbus katilimcilarin yapilandiriimasi

5. Donanim katalogundan uygulama inverterini MOVIDRIVE® technology aga ekleyin.

=5 Cantraller C F System
Cantraller Tags
Cantraller Fault Handler
Pawer-Up Handler
=5 Tasks
E| £ MainTask
& MainPragram
Unscheduled
[=-25 Moation Groups
Ungrauped Axes
Add-0n Instructions
5 Data Types
@, User-Defined
g Strings
L Add-On-Defined
L Predefined
% Madule-Defined
Trends
Ty, Logical Madel
[=1-E5 170 Configuration
-3 1756 Backplane, 1756-A7
: fi1 [0] 1756-L71 ConfigurationFieldbusSystem
Bl [1]1756-EMBT/A EtherlletlPScanner
g Ethemet

E

Catalog | Module Discovery I Favoritesl

| sEw

I | Clear Filters |

Hide Filtlers 2

Madule Type Category Filers
Analog
Cornrunication
Communications Adapter
Controller

Madule Type Yendar Filers
Allen-Bradley
Endress+Hauszer
FA&NUC CORPORATION
FAMUC Robotics America

~

Catalog Mumber Description

Wendar Categary
SEW Eurodrive Generic Des

Progiamma

1 of 404 Module Types Found

Add to Favorites

Close on Create

I Create I ‘ Cloze | | Help |

28273139851
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1 0 EtherNet/IP™ ile devreye alma

Fieldbus katilimcilarin yapilandiriimasi

6. Uygulama inverterinin IP adresini girin. PLC cihazi bu IP adresi ile kaydeder.

-5 Contraller ConfigurationFieldbusSystem

Cantraller Tags

[ Controller Fault Handler
w23 Power-Up Handler
EI@ Tasks Type: MOVIDRIVE + CFE21 SE'W MOWI-C MOWIDRIVE+CFE21

=] 8 MainTask Wendor: SE% Eurodrive GmbH G
- @3 MainProgram Parent: EtherMetlPScanner Ethernet Address

o é"mgns:;cg:‘::g:d Name: () Private Metwark: 19271681,
L[ Ungrouped Asxes Description: @ IP Address: . .
23 Add-0n Instructions

General® ‘Cunnecliun Module Info | Intemet Protocol PUrlCUnliguraliUnl

[=1-5 Data Types () Host Name:
Cﬂu User-Defined Module Definition
3 Strings st
L3 Add-Qn-Defined Revision: 1.002
Cﬂ, Predefined . .
Cﬂ, Madule-Defined Electronic Keying: Compatible Module
3 Trends Connections: Exclusive Owner Connecticl] o .. H
Ty, Logical Madel
E-EF 10 Configuration Electronic Keying: |C0mpatible rodule
-9 1756 Backplane, 1756-A7 Change ... Cormestions
L f [0]1756-L71 ConfigurationFieldbusSystem annesions:
- U [1]1 1756-EMBET/A EtherlletlPScanner Mame
-2 Ethemet Exclusive Cwner SINT array
Connection A

Status: Creating

oK. || Cancel || Help

28276032395
7. Alt slavelerle iletisim icin kullaniimasi gereken islem verisi kelimesinin sayisini se-
¢in. Islem verisi kelimesinin veri formatini ayarlayin.

= En fazla 16 islem verisi kelimesi tanimlanabilir. MOVIKIT® yazilim modull kulla-
niyorsaniz SEW-EURODRIVE uygun sayida islem verisi kelimesi ayarlanmasi-

ni énerir:
Yazilim modiilii islem verileri kelimelerinin sayisi (PD)
MOVIKIT® Velocity Drive 5PD
MOVIKIT® Positioning Drive 9PD

8. Muhendislik bilgisayari ile EtherNet/IP™-Scanner (PLC) arasindaki iletisim yolunu
ayarlayin ve projeyi PLC’ye yukleyin.

78 ElKitabi - MOVI-C® cihazlar
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10.5

10.5.1

EtherNet/IP™ ile devreye alma 1
Uygulama invertorinin MOVISUITE®'deki konfiglirasyonu

Uygulama invertoriiniin MOVISUITE® deki konfigiirasyonu
Uygulama inverterinin MOVIDRIVE® technology konfigiirasyonu birgok igslem adiminda
gerceklestirilir:
* "Agda cihaz taranmas!" (— B 29)
«  "MOVISUITE®a uygulama inverterinin devralinmasi" (— B 30)
» Guvenli iletisim kanalinin yapilandiriimasi

Agda cihaz taranmasi
Asagidaki islemleri yapin:

v' Muhendislik bilgisayari ile uygulama inverteri MOVIDRIVE® technology arasindaki
baglanti arabirim adaptéri USM21A Gzerinden olusturulur.

MOVISUITE® baslatin.
2. Agda yeni MOVISUITE® projesi taramasi olusturun.

P

New project Last opened projects Tools

:D Always start with last project

Quiick access

Driving the world

9007216181236875
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1 EtherNet/IP™ ile devreye alma
Uygulama invertorinin MOVISUITE®'deki konfiglirasyonu

3. "USB" ag tipini ve "Scan" (Tarama) kaydirmali salteri etkinlestirin. Ayarlari devralin
ve ag taranmasi yapin.

= Uygulama inverteri ile bagka bir arabirim Uzerinden bagliysaniz ilgili ag tipini se-

cin.
USB
Scan settings Basic settings
Scan USB adaelers Timeout
Netwark type Scan @@ scan I 250 ms
Connected USB adapters
Ethernet Q © UsM21A 2038.3536.4534.5708.002D.002¢
EtherCAT®/SBusPLUS
USB [} | Q Update adapters

Apply Cancel

17827427979
4. Ayarlari devralin ve ag taranmasi yapin.
10.5.2 MOVISUITE®a uygulama inverterinin devralinmasi
Ag taramasinda uygulama inverteri MOVIDRIVE?® technology tespit edilir.
Asagidaki islemleri yapin:
v' Ag taramasini tetiklediniz.
1. Taranan cihazi MOVISUITE®a devralin.
Network scan
Ethernet -
Mumber of found devices 1
Evaluating scan result =
Completed successfully
2 /2 Successful
Apply Scan again Cancel
25731754251
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EtherNet/IP™ ile devreye alma 1
Uygulama invertorinin MOVISUITE®'deki konfiglirasyonu

2. Gerekirse cihaz verilerini MOVISUITE® projesine ytikleyin. Cihaz verilerinin basarili
bir sekilde devralindigi hakkindaki mesaji onaylayin.

= Cihaz MOVISUITE® gorinimiinde gosterilir. Gosterge MOVISUITE®in en son
hangi gérinimde kapatildigina baglidir:

= Kombine ag ve islev gorinimi, ag taramada kaydedilen bagli olan tim cihaz-

lari gosterir.
EtherCAT®/SBusPLUS Use
MDXS0AT
255

‘@ New project 1

MDXS0AT

25761192331

= Iglev gérinimiiniin 2 gérinimi vardir. Agag goérinimi tim projenin genel gé-
runimuand gosterir. Daire goérinimu calisma alaninin ortasinda blyuk daire
olarak glncel dugumu gdsterir.

Optimization DT1 Drive train DT2 th Network

Drive train DT1 Optimization DT2

MDXOOAT

MDX90AT 2 Click to display

Project 1

MOVISAFE® CS..

:pg ,..-""‘ ‘. ~___ _ I. “

Inputs/outputs

Setpo Monitoring functions

Actual values Technology functions
Drive functions

Catalog
25767186699
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EtherNet/IP™ ile devreye alma
Uygulama invertorinin MOVISUITE®'deki konfiglirasyonu

10

3. MOVISUITE® gérinimleri arasinda gegis yapmak igin "Network" (Ag) lamasina tik-

layin.

4. Gerekirse uygulama inverterine yeni bir isim verin. Cihaz MOVISUITE® projesinde

bu isimle gosterilir.

Optimization DT1

Drive train DT1

Drive train DT2

MDX90AT

Project 1

software module

IIIIII
[eg]
ints =

Funktionen
Inputs/outputs [
Setpoi

Actual values

Drive functions

Catalog

5. SEW-EURODRIVE MOVIKIT®

7 B

yazilim  modullerinin

th Metwork

Optimization DT2

L

MOVIDRIVEtechnology

=
=

MOVISAFE® CS..

Monitoring functions

Technology functions

25767285771

kullaniimasini  Onerir.

MOVIKIT® yazilim moddlleri, gesitli tahrik gbrevlerinin hizli ve sorunsuz devreye
alinmasina olanak saglayan hazir ve kontrol edilmis tahrik ve uygulama iglevleri
igerir. Uygun MOVIKIT® yazilim modulin( uygulama inverterine yiikleyin.

Optimization DT1

Drive train DT1

MDXSOAT

Project 1

]

Add software module

Catalog
SEW-EURODRIVE » Products » Software

MOVIKIT®
Search m

Module group =

Funktionen

Drive

Drive Motion

g MOVIDRIVEtechnology

Drive train DT2

Optimization DT2

Click to display

Paositioning Drive

Velocity Drive
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EtherNet/IP™ ile devreye alma
islem verileri aktariminin kontrol edilmesi

6. Higbir MOVIKIT® yazilim moddli kullaniimiyorsa islem veri kaynaklari ve islem ve-
rileri manuel olarak yapilandiriimahdir. Bunun i¢in uygulama inverteri yapilandir-
masini agin ve iglem veri kaynagini ayarlayin.

Device properties 4.2.1 Basic SE“lﬂﬂgS

Basic settings

Source

Basic settings I Standard bus system EI
Drive trains Standard bus system

Fieldbus
E L2 e (O Controller setpoint cycle

1.000 ms

Wsico

PO data Response to process data timeout

| | _ Application stop + output stage inhibit with self reset [5]

B Pnmary frequency input

- Response to external fault

Fixed setpoints s e

Inputs}outputs ) _ Application stop + output stage inhibit E
Setpoint connection

Profile value connection

Control word 1 Substitute values
Control word 2

rive functions Control word 3 i:DSubstitute values for interpelated setpoints

Substitute value counter
528 Technology functions 0

Manitoring functions

25771011467

7. Uygulama inverterindeki islem verilerini (istenen degerler ve gergek degerler) yapi-
landirin.

8. MOVISUITE® projesini kaydedin.

10.6  Islem verileri aktariminin kontrol edilmesi

«  MOVIKIT® yazilim moduli kullaniyorsaniz islem verileri aktarimini MOVIKIT® di-
yagnoz monitériinde kontrol edin.

"MOVIKIT® diyagnoz monitoriindeki islem verilerinin kontrol edilmesi" (— B 34)

« Yazilim modili kullanmiyorsaniz MOVISUITE® mihendislik yaziliminda cihazin is-
lem verileri gegici bellegine erisebilirsiniz.

"MOVISUITE®deki igslem verilerinin kontrol edilmesi" (— 2 36)

El Kitabi — MOVI-C® cihazlari
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1 0 EtherNet/IP™ ile devreye alma

islem verileri aktariminin kontrol edilmesi

10.6.1 MOVIKIT® diyagnoz monitoériindeki islem verilerinin kontrol edilmesi

Kumandanin ve uygulamalarin hizli bir sekilde devreye alinmasi ve kontrol edilmesi
igin tim MOVIKIT® yazihm moddllerinde diyagnoz monitorii vardir. Diyagnoz monitori
bununla MOVISUITE®dan yazilim modiillerinin iglevleriyle kumanda edilebilen kontrol
isletmesinde de sadece monitor isletimi vardir.

A UYARI

Kumanda isletiminde beklenmeyen cihaz davranisi (6rn. tahrik hareketleri) veya isle-
tim tGrindn degistiriimesi nedeniyle yaralanma tehlikesi. PLC ile belirlenen sinirlan-
dirmalar ve kilittemeler kumanda igletiminde etkin olamaz.

Olum, agir yaralanmalar veya maddi hasar

+ Kumanda igletiminde ve igletim tiriinin degistiriimesinde kontrolstiz motor onayi-
nin gercgeklestirimemesini saglayin. Bunun igin inverteri bloke edin.

* Muhtemel tehlike bdlgelerini bloke edin. Mevcut givenlik dizeneklerini kullanin.

34 Eikitabi - MOVI-C® cihazlar
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Asagdidaki islemleri yapin:

EtherNet/IP™ ile devreye alma
islem verileri aktariminin kontrol edilmesi

10

1. MOVISUITE®de uygulama inverterinin yapilandirmasini agin ve "Diyagnoz" altinda

"MOVIKIT® diyagnoz" menusini agin.

Device properties

Drive train

Functions

AEMl Inputs/outputs

==l Setpoints
. Actual values
rive functions
528 Technology functions
. k& Monitoring functions

E MOVISAFE® CS..

Diagnostics

Status
Process values
Fault memory

@ MOVIKIT® diagnestics

E MOVISAFE® CS..

MOVIKIT® Velocity Drive

Basic settings

MOVIKIT®-diagnostics

PC control

Process data overview

1] ——

LT

PO1 Contrel word 0x0005

PO 2: Setpoint speed &
PO 3: Acceleration 0
PO 4: Deceleration 0

PO 5: ... DIO 02, DIO 01

Device status
MOVIKIT®
MOVIKIT Velocity Drive
Output stage state
Mot ready — output stage inhibited
Current FCB
FCB 00 Default (-> FCB 02)

____PO 1: Control word

PLC PLC output data

hex
Umdr/min
Umdr/{min*s)
Umdr/{min*s)

0000 0000

PLC input data

LR

0x0000
0 Umdr/min
0x0000

0.0 % nominal motor torque
0000 0000 0000 0000 PI5: ..

Drive

J

hex PI 1: Status word

PI 2: Actual speed

P1 3: Status/main fault - subfault
PI 4: Torque

DI13..DI10, DIO7..DI00

PI 1: Status word

Bit Function
Enable/emergency stop
Enable/application stop
Reserved

— Release brake

Reserved

Reserved

Reserved

Start/stop with fieldbus ramp

Fault reset

[ R I R A =

Reserved
10 Activate drive train 2
11 Reserved

12 Disable SW limit switches

Function state

(oo Moo Mo Mol ol o Mo Mo lo o i)

Function state

CO0PPPEPPORPOOOO

= Baslatmada diyagnoz monitor igletimindedir.

Function

Ready

STO inactive

Output stage enable
Brake/DynaStop® released
Motor running

Active drive referenced
Setpoints active

"In position” signal active
Fault

Warning

Drive train 2 active
"Setpoint/actual speed comparnison” signal active

SW limit switches inactive

9007227081518859

2. Kumanda isletimi ile monitor igletimi arasinda gecis yapmak icin [agma/kapatmal]
butinuna tiklayin.

= Monitdr isletiminde fieldbus arabirimlerinin islem verileri izlenebilmelidir.

= Kumanda isletiminde (bilgisayar kontrol Unitesi) islem verileri fieldbus arabirimi
Uzerinden devre disi birakilir, boylece islem verileri MOVIKIT® diyagnozunun
kullanici arayuzu Gzerinden belirlenebilir. Veriler uygulama inverterine otomatik
olarak ve surekli génderilir ve hemen etki eder.

El Kitabi — MOVI-C® cihazlar 35



EtherNet/IP™ ile devreye alma
islem verileri aktariminin kontrol edilmesi

10.6.2 MOVISUITE®deki islem verilerinin kontrol edilmesi
Asagidaki islemleri yapin:
1. MOVISUITE®de uygulama inverterinin yapilandirmasini agin.

2. lIstenen kontrol tnitesinin deger girislerini kontrol edin.

Device properties 4.2.2 PO data

Device data Basic settings
EEE S— ()Upd ate
Number of data words
16

© valid data received

Received packets

37367

Process output data words

Basic settings Function Value
Emeiens Primary frequency input PO 2 100
E Fixed setpoints PO3 1000
AN 1 t: tputs
[ InPuts/outputs Setpoint connection PO 4 1000
Setpoints Profile value connection POS 0
Centrol word 1 PO6 400
Control word 2 PO7 0
Control word 3 POE 300
PO9 49169
528 Technology functions po10 254
Manitoring functions PO11 0
27718990603
3. Istenen tahrik degerlerini kontrol edin.
4.3.1 Pl data
Basic settings
Fe-l Communication @ updae
Basic settings MNumber of data words
> . B 16
Drive train
Data sources (16-bit words)

Source Value
pi1  Data Flexibility output data[16] El LowWord [5] 0x9822
pi2  Data Flexibility output data[17] El LowWord [E] 0x0000

pi3  Data Flexibility output data[18] E LowWord [E] 0x0001
| 3

Functicns [— pi4 Data Flexibility output data[19] [E] LowWord [S] 0x0000
-»@ AT Status word 2 P15 Data Flexibility output data[20] [El LowWord [5] 0x0001
— ) Status word 3 pi6  Data Flexibility output data[21] El LowWord [E] 0x0000
Siipeiiiis PI7  Data Flexibility output data[22]  [=] Low Word [5] 0x0000
pig Data Flexibility output data[23] [E LowWord [E] Ox06eb
P19 No function [E] 0x0000

Drive functions i
PI10  No function E 0x0000
Technology functions PI111 No function E] 0x0000
p112 No function [=] 0x0000
=] Ll £ =t | = A WY TaaTat

27718994187
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Cihaz degistirmede yapilmasi gerekenler 1 1
MOVIDRIVE® technology (Fieldbus kartt CFN21A)

11 Cihaz degistirmede yapilmasi gerekenler
Cihaz devreye alinirken asagidaki uygun veriler ve ayarlar otomatik olarak degistirile-
bilen bellek moduiline koyulur:
« Tum tahrik parametreleri
» Parametrelenen cihaz iglevleri
« Devreye alma ayarli MOVIKIT® yazilim moddli
* Fieldbus ayarlari
* |P adres ayarlari

Cihaz degistirildiginde degistirilebilen bellek modulinu yeni, benzer yapih cihaza takin.
Cihazi yeniden baslattiktan sonra tim veriler ve ayarlar devralinir. Cihaz ek bir dnlem
olmadan PLC (EtherNet/IP™-Scanner) tarafindan tespit edilir.

111  MOVIDRIVE® technology (Fieldbus karti CFN21A)

Asagidaki sekil degistirilebilir bellek moduliinin MOVIDRIVE® technology uygulama
inverterindeki pozisyonunu gosterir:

= =

(2]

27835546379

[1] Degistirilebilen bellek modult
[21  Yuva bellek modult

El Kitabi — MOVI-C® cihazlar | 3/



1 1 Cihaz degistirmede yapilmasi gerekenler
Elektronik kapak DFC..

11.2  Elektronik kapak DFC..

Asagidaki sekil degistirilebilir bellek modilinin elektronik kapaktaki DFC.. pozisyonu-
nu gosterir:

(2]

28156512267

[1] Degistirilebilen bellek modulu
[21  Yuva bellek modult
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