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VSeobecné pokyny
Pouziti dokumentace

1 VSeobecné pokyny

11 Pouziti dokumentace
Tato dokumentace je soucasti produktu. Dokumentace je ur€ena vSem osobam, které
provadéji prace na produktu.

Dokumentace musi byt pfistupna a v Citelném stavu. Zajistéte, aby si osoby odpo-
védné za funkci a provoz zafizeni a osoby, které s produktem pracuji na vlastni odpo-
védnost, kompletné precetly dokumentaci a porozumély ji. V pfipadé nejasnosti, nebo
pokud potfebujete dalsi informace, obratte se na firmu SEW-EURODRIVE.

1.2 Obsah dokumentace

Popisy v této dokumentaci se vztahuji k verzi softwaru/firmwaru aktualni v dobé pub-
likace. Pokud si instalujete novéjsSi verze softwaru/firmwaru, mohou se popisy lisit.
V tomto pfipadé kontaktujte spole¢nost SEW-EURODRIVE.

1.3 Soucasné platné dokumenty
Tato dokumentace doplfiuje navod k obsluze pfislusného produktu. Tuto dokumentaci
smite pouzivat pouze ve spojeni s navodem k obsluze.
Respektujte prosim nasledujici souc¢asné platné dokumenty:
« navod k obsluze "Aplikacni méni¢ MOVIDRIVE® technology"
+ produktova pfirucka "Aplikacéni méni¢ MOVIDRIVE® technology"
« navod k obsluze "Aplika¢ni méni¢ MOVIDRIVE® modular"
« navod k obsluze "Aplika¢ni méni¢ MOVIDRIVE® system"

« navod k obsluze "Mechatronicka pohonova jednotka MOVIGEAR® performance
MGF..-DFC-C (PROFINET IO, EtherNet/I[P™, Modbus TCP)"

« pfirucka "MOVIDRIVE®  modular/system/technology  bezpec¢nostni  karta
MOVISAFE® CS..A"

« pfirucka "Decentralizovana elektronika MOVI-C® bezpecnostni  doplnék
MOVISAFE® CSB51A"

Pouzivejte vzdy aktualni vydani dokumentaci a softwaru.

Na webovych strankach SEW-EURODRIVE (www.sew-eurodrive.com) naleznete ke
stazeni velky vybér dokumentaci v rlznych jazycich. V pfipadé potfeby si mlzete
u SEW-EURODRIVE objednat také dokumentaci v tist&né a svazané podobé.

Pfirucka — Zafizeni MOVI-C® 5
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1 Vseobecné pokyny

Struktura varovnych upozornéni

1.4 Struktura varovnych upozornéni

141 Vyznam vystraznych hesel

V nasledujici tabulce najdete odstupniovani a vyznam vystraznych hesel jednotlivych

upozornéni.
Vystrazné heslo Vyznam Dusledky pri nerespektovani
A NEBEZPECI bezprostfedné hrozici nebezpeéi smrt nebo tézka poranéni
A VAROVANI mozny vznik nebezpeéné situace smrt nebo t&zka poranéni
A POzZOR mozny vznik nebezpecné situace lehka zranéni
POZOR moznost vzniku hmotnych Skod poskozeni vyrobku nebo jeho okoli
UPOZORNENI uZite&né upozornéni nebo tip:

usnadfiuje manipulaci s vyrobkem.

1.4.2 Struktura varovnych upozornéni pro dany odstavec

Varovna upozornéni pro dany odstavec neplati jen pro jeden specialni ukon, nybrz pro
nékolik Ukonu v ramci jednoho tématu. Pouzité piktogramy upozorfiuji bud na vse-
obecné nebo na specifické nebezpedi.

Zde vidite formalni strukturu varovného upozornéni pro dany odstavec:
VYSTRAZNE HESLO!
Druh nebezpedi a jeho zdro;.

Mozné nasledky pfi nerespektovani.
» Opatfeni pro odvraceni nebezpedi.

Vyznam piktogramu

Piktogramy obsazené ve varovnych upozornénich maji nasledujici vyznam:

Symbol nebezpeci |Vyznam

V8eobecné nebezpelné misto

1.4.3 Struktura vlozenych varovnych upozornéni

VloZena varovna upozornéni jsou integrovana pfimo v navodu pred pfisluSnym ne-
bezpe&nym krokem.

Zde vidite formalni strukturu vioZzeného varovného upozornéni:

A VYSTRAZNE HESLO! Druh nebezpedi a jeho zdroj. Mozné nasledky pii nerespek-
tovani. Opatfeni pro odvraceni nebezpeci.

6 Pfirucka — Zafizeni MOVI-C®
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VSeobecné pokyny
Desetinna znaménka u ¢iselnych hodnot

1.5 Desetinna znaménka u ¢iselnych hodnot

Tato dokumentace pouziva jako desetinné znaménko tecku.
Pfiklad: 30.5 kg

1.6 Naroky vyplyvajici ze zaruky

Dbejte informaci uvedenych v této dokumentaci. To je pfedpokladem provozu bez
ruSeni a uplatiiovani pfipadnych narokd vyplyvajicich ze zaruky. Nez zacnete s pro-
duktem pracovat, prectéte si nejprve dokumentaci!

1.7 Nazvy produktii a znacky

Nazvy produktd uvadéné v této dokumentaci jsou znacky nebo registrované znamky
prislusnych vlastnika.

1.71 Ochranna znamka spole¢nosti Beckhoff Automation GmbH

EtherCAT® je registrovana ochranna znamka a patentovana technologie licencovana
spole¢nosti Beckhoff Automation GmbH, Némecko.

m—
EtherCAT.

1.8 Poznamka k autorskym pravim

© 2019 SEW-EURODRIVE. VSechna prava vyhrazena. Jakékoli — i dil&i — roz-
mnozovani, editace, Sifeni a jiné komer¢ni vyuziti je zakazano.

Pfirucka — Zafizeni MOVI-C® [
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Bezpec€nostni pokyny

Uvodni poznamky

2 Bezpecénostni pokyny

2.1 Uvodni poznamky

Nasledujici zakladni bezpecénostni pokyny slouzi k prevenci Urazd a vécnych $kod
a vztahuji se pfedevSim k pouziti produktld uvedenych v této dokumentaci. Pokud
pouZijete navic dal8i komponenty, dodrZujte také jejich varovné a bezpecnostni poky-

ny.

2.2 Cilova skupina

Odbornik pro pra-
ce se softwarem

VSechny prace s pouzitym softwarem smi provadét pouze odbornik s vhodnym
vzdélanim. Odborniky ve smyslu této dokumentace jsou osoby, které maji nasledujici
kvalifikaci:

* vhodné zaskoleni
» znalost této dokumentace a sou¢asné platnych dokument

*  Pro pouzivani tohoto softwaru SEW-EURODRIVE doporucuje navic Skoleni k pro-
duktim.

2.3 Bezpecnost sité a ochrana proti neopravnénému pristupu

Pomoci sbérnicového systému Ize komponenty pohonu velmi pfesné pfFizpusobit pod-
minkam systému. Hrozi tak nebezpeci, Ze zvenku neviditelna zména parametrd maze
zplsobit neocekavané, ale ne nekontrolované chovani systému a negativné ovlivnit
provozni bezpec€nost, dostupnost systému nebo bezpecnost tdaju.

Zajistéte, aby zejména u systému zapojenych do siti zaloZzenych na technologiich
ethernet a u primyslovych rozhrani nemohlo dojit k Zadnému neopravnénému pfistu-
pu.

Ochranu porti proti neopravnénému pfistupu rozsifi pouziti bezpecnostnich stan-

dardu specifickych pro IT. Pfehled porti naleznete vzdy v technickych udajich pouzi-
tého pristroje.

24 Pouziti v souladu s uréenym ucelem

Tento dokument popisuje na pfikladu jednoho provedeni zafizeni obecné uvedeni do
provozu zafizeni MOVI-C® na jednotce Scanner EtherNet/IP™.

Pro uvedeni os do provozu a jejich konfiguraci pouZivejte software pro spravu vSech
zarizeni MOVISUITE®.

Pokud produkt nepouzijete odborné nebo k ur¢enému ucelu, hrozi nebezpedi tézkych
Urazu nebo vécnych Skod.

8 Pfirucka — Zafizeni MOVI-C®
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Uvod
Zkracené oznadeni

3 Uvod

3.1 Zkracené oznaceni

V této dokumentaci se pouzivaji nasledujici zkradcena oznaceni.

Typové oznaceni Zkracené oznaceni

zafizeni MOVI-C® zafizeni

karta primyslové sbérnice CFE21A rozhrani primyslové sbérnice
viko elektroniky DFC.. rozhrani primyslové sbérnice
nadfazené fizeni PLC

MOVISUITE® standard MOVISUITE®

3.2 Obsah tohoto dokumentu

Tento dokument popisuje uvedeni do provozu ménice s rozhranim pramyslové sbérni-
ce EtherNet/IP™ v fizeni firmy Allen Bradley.

33 Software pro spravu MOVISUITE®
Software pro spravu MOVISUITE® je operacni platforma pro v8echny hardwarové
a softwarové komponenty MOVI-C®.
Pomoci platformy MOVISUITE® Ize pohodiné provadét nasledujici ulohy spravy:
* projektovani
* uvedeni do provozu
e parametrizaci
e programovani
« diagnostiku

Pfirucka - Zafizeni MOVI-c® O
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Primyslové ethernetové sité — zaklady
Adresovani TCP/IP a podsité

4
41

4.2

4.3

IP adresa

Primyslové ethernetové sité — zaklady
Adresovani TCP/IP a podsité

Nastaveni adresovani protokolu TCP/IP se provadi pomoci nasledujicich parametr(:
* MAC adresa

* |P adresa

* maska podsité

» standardni brana

Pro spravné nastaveni téchto parametrll jsou v této kapitole vysvétleny mechanizmy
adresovani a rozdéleni siti TCP/IP na podsité.

MAC adresa

Zakladem pro nastaveni adresy je MAC adresa (Media Access Controller). MAC ad-
resa ethernetového zafizeni je celosvétové jednoznacna identifikacni hodnota délky
6 byte (48 bitd). Ethernetova zafizeni SEW-EURODRIVE maji MAC adresu
00-0F-69-XX-XX-XX.

Ve vétsich sitich se s MAC adresou obtiZzné zachazi. Proto se pouzivaji pfifaditelné IP
adresy.

IP adresa je hodnota délky 32 bitl, ktera jednoznacné identifikuje stanici v siti. IP ad-
resa je vyjadrena 4 desitkovymi Cisly, ktera jsou od sebe oddélena teckou.

Kazdé desitkové Cislo je uloZzeno v 1 byte (8 bitd) adresy a mize se znazornit také bi-
narne:

Priklad IP adresy: 192.168.10.4
Byte Desitkové Binarné
1 192 11000000
2 168 10101000
3 10 00001010
4 4 00000100

IP adresa se sklada z adresy sité a adresy stanice.

Ktera ¢ast oznacuje IP adresu sité a ktera ¢ast identifikuje stanici, je stanoveno pomo-
ci tfidy sité a masky podsité.

Pfirucka — Zafizeni MOVI-C®
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Primyslové ethernetové sité — zaklady

4.4 Trida sité

Trida sité

Prvni byte IP adresy ur€uje tfidu sité a tim rozdéleni na adresu sité a adresu stanice:

Rozsah Trida sité | Priklad: aplna adresa | Vyznam
hodnot sité
(byte 1 IP ad-
resy)
10 = adresa sité
0-127 A 10.1.22.3
1.22.3 = adresa stanice
172.16 = adresa sité
128 — 191 B 172.16.52.4
52.4 = adresa stanice
192.168.10 = adresa sité
192 — 223 C 192.168.10.4

4 = adresa stanice

Adresy stanic, které v binarnim znazornéni sestavaji jen z nul nebo jedni¢ek, nejsou

adresa (vSechny bity jsou 1) je rezervovana pro vSesmeérové vysilani (broadcast).

Pro mnoho siti neni toto hrubé déleni dostateCné. Tyto sité pouzivaji navic explicitné

nastavitelnou masku podsité.

4.5 Maska podsité

Pomoci masky podsité Ize tfidy sité rozdélit jesté detailngji. Maska podsité je stejné
jako IP vyjadfena 4 desitkovymi Cisly, ktera jsou od sebe oddélena teckou.

Kazdé desitkové Cislo je uloZeno v 1 byte (8 bitll) masky podsité a muze se znazornit

také binarné:

Priklad masky podsité: 255.255.255.128
Byte Desitkové Binarné
1 255 11111111
2 255 11111111
3 255 11111111
4 128 10000000

Z binarniho znazornéni IP adresy a masky podsité je zfejmé, Ze v masce podsité jsou
v8echny bity adresy sité nastaveny na 1 a pouze bity adresy stanice maji hodnotu 0:

IP adresa: 192.168.10.129 Maska podsité: 255.255.255.128
Byte 1 -4 Byte 1 -4
11000000 11111111
adresa sité 10101000 11111111
00001010 11111111
adresa stanice 10000001 10000000

PFirucka — Zafizeni MOVI-C®



4 Primyslové ethernetové sité — zaklady
Standardni brana

TFida sité C s adresou sité 192.168.10 se pomoci masky podsité 255.255.255.128 da-
le déli na nasledujici 2 sité:

Adresa sité Adresy stanic
192.168.10.0 192.168.10.1 — 192.168.10.126
192.168.10.128 192.168.10.129 — 192.168.10.254

Stanice sité urCuji pomoci logické operace AND pro IP adresu a masku podsité, zda
je komunikacni partner ve vlastni nebo v jiné siti. Pokud je komunikaéni partner v jiné
siti, adresuje se pro pfenos dat standardni brana.

4.6 Standardni brana

Standardni brana se adresuje rovnéz pomoci 32bitové adresy. 32bitova adresa je vy-
jadfena 4 desitkovymi €isly, ktera jsou od sebe oddélena teckou.

Priklad standardni brany: 192.168.10.1

Standardni brana predstavuje pfipojeni k jinym sitim. Stanice sité, ktera chce kontak-
tovat jinou stanici, pomoci logické operace AND pro IP adresu a masku podsité zjisti,
zda je hledana stanice ve vlastni siti. Kdyz tomu tak neni, kontaktuje stanice sité stan-

dardni branu (router), ktery se musi nachazet ve vlastni siti. Standardni brana pak
prevezme dal$i pfedani datovych paketa.

4.7 DHCP (Dynamic Host Configuration Protocol)

Kromé manualniho nastaveni 3 parametrd IP adresy, masky podsité a standardni bra-
ny lze tyto parametry v siti ethernet alternativné také zadat automaticky prostfednic-
tvim DHCP serveru.

IP adresa se pak pfifadi z tabulky v serveru DHCP. Tabulka obsahuje pfifazeni MAC
adresy k IP adrese.

12 Prirutka - Zafizeni MOVI-C®
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5.1

5.2

5.3

Sité EtherNet/IP™ — doporuceni
Sitové komponenty

Sité EtherNet/IP™ — doporuceni

j=de

Ethernet Industrial Protokol (EtherNet/IP™) je otevieny komunikaéni standard za-
lozeny na klasickych ethernetovych protokolech TCP/IP a UDP/IP.

EtherNet/IP™ byl definovan spolec¢nosti Open DeviceNet Vendor Association (ODVA)
a ControlNet International (ClI).

S EtherNet/IP™ je ethernetova technologie rozsifena o aplikacni protokol CIP (Com-
mon Industrial Protocol). CIP je v automatizani technice znamy, protoZze se jako
aplikacni protokol pouziva i u DeviceNet™ a ControlNet™.

UPOZORNENI

Pfi planovani vasi sité EtherNet/IP™ a jejim uvedeni do provozu se fidte pokyny
a predpisy spolec¢nosti ODVA.

V této kapitole jsou popsany nejdllezitéj$i ramcové podminky, které se musi do-
drzovat pfi planovani a provozu sité EtherNet/IP™. Seznam neni kompletni.

Sit'ové komponenty

PFi volbé sitovych komponent pro sit EtherNet/IP™ dbejte nasledujiciho:
* Pouzivejte pouze sitové komponenty vhodné pro priimyslové pouziti.
* Pouzivejte pfepinace vhodné pro pramyslové pouZiti.

» Pouzivejte Fast Ethernet podle IEEE802.3u.

+ Rizeny pfepina¢ musi podporovat VLAN tagging podle IEEE802.1Q.

Maximalni hloubka hierarchie

Nezavisle na poélové rychlosti by mélo byt v jedné ose pouzito maximalné 50 uzld
priimyslové sbérnice.

Zatizeni sité

Zatizeni sité nesmi v zadném bodu sité prekrocCit 80 % Sifky pasma.

PFirucka — Zafizeni MOVI-C®
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6 Pristupy pro spravu zarizeni

6 Pristupy pro spravu zarizeni

V nasledujici tabulce jsou uvedeny moznosti pfistupu priimyslového PC k riznym za-

fizenim.

Spojeni: pres rozhrani Ethernet v PC

Pripojka na zafizeni

Zarizeni

aplikace

ethernetovy spojovaci kabel RJ45/RJ45, pro primyslové

X40/X41
X30 IN/X30 OUT

+  MDX modular
+  MDX system

konektor RJ45 * MDX technology
CFE21A
ethernetovy spojovaci kabel RJ45/M12, pro primyslové | X4233 1/X4233 2 ...DFC.0..
aplikace konektor M12, 4pdlovy,
samiCi konektor, ko-
dovani D
ethernetovy spojovaci kabel RJ45/mini 1O, pro priimys- X42/X43 ...DFC.1..
lové aplikace konektor mini 10
Spojeni: pres rozhrani USB v PC Pripojka na zarizeni Zarizeni

Kabel
PC - USM21A

Prevodnik roz-
hrani

Kabel
USM21 - zarizeni

spojovaci kabel
USB 2.0"

USM21A

Objednaci ¢islo:

2831449

spojovaci kabel X31 +  MDX modular
RITY/RI0, delka: konektor Ru10 » MDX system
- ...DFC..
spojovaci kabel X4141 - ..DFC.?
RJTOMI2, delka: |y onektor M12, 4polovy, |* MMF3.2

3 m, objednaci dislo:

28111680

samici konektor, ko-
dovani A

spojovaci kabel
RJ10/ Sub-D, délka:
1.5 m, objednaci
Cislo: 18123864

X32

konektor Sub-D, 9polovy,
kolikovy

* MDX technology
CFE21A

+ MMF3.2

1) obsazeno v rozsahu dodavky pfevodniku rozhrani
2) konektor k dispozici volitelné

14 Pprirueka — zatizeni MOVI-C®
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Pristupy pro spravu zarizeni 6

Spojeni: pres rozhrani USB v PC Pripojka na zarizeni Zarizeni
Kabel Ovladaci za- Kabel
PC - CBG21A |fizeni CBG21A - zarizeni
CBG21A spojovaci kabel Sub- | X31 +  MDX modular
) . D/R‘”O’ c’ieil’ka: 3M. | konektor RJ10 *  MDX system
Objednaci ¢islo: |objednaci &islo: . DEG
28238133 28117832 -

spojovaci kabel
USB A/USB 2.0
mini B, délka:

3 m, objednaci

spojovaci kabel Sub- | X41X41 « ..DFC."

oy, delkar SM. - onektor M12, 4polovy, |+ MMF3.."
objednaci cislo: samiéi konektor, k-

Eislo: 25643517 28117840 dovani A
(nebo CBG11A, | piimo pripojeny X32 «  MDX technology
objednaci Cislo:
ot konektor Sub-D, 9pslovy, | CTE21A
28233646 I 1
kolikovy * MMF3..

25869671/CS — 03/2019
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Provozni chovani v siti EtherNet/IP™
Rozhrani EtherNet/IP™

7 Provozni chovani v siti EtherNet/IP™

Zarizeni je stanice EtherNet/IP™.

71 Rozhrani EtherNet/IP™

Podporované funkce rozhrani EtherNet/IP™ naleznete v kapitole "Technické udaje"
v navodu k obsluze k pfislusnému zafizeni.

Zafizeni se k ostatnim sitovym stanicim pfipoji stinénou kroucenou dvoulinkou ka-
tegorie 5, tfidy D podle IEC 11801 vydani 2.0.

UPOZORNENI

i Podle standardu IEEE 802.3, 200 edition ¢ini maximalni délka kabelu pro ethernet 10
MBaud/100 MBaud (10BaseT/100BaseT) mezi 2 sitovymi stanicemi 100 m.
711 Integrovany ethernetovy prepinac

Zarizeni ma integrovany dvouportovy ethernetovy pfepinac pro pfipojeni technologie
primyslové sbérnice. Podporovany jsou nasledujici topologie siti:

+ stromova topologie

* hvézdicova topologie
* liniova topologie

* kruhova topologie

Ztratovy Cas prepinace

Auto crossing

Autonegotiation

Pocet prepinacli pro pramyslovy ethernet zapojenych do linky ovliviiuje dobu pfenosu
telegramu. Kdyz telegram prochazi zafizenimi, doba jeho pfenosu je zpomalena ztra-
tovym Casem prepinace ethernetu.

Integrovany pfepinac pracuje metodou cut through. Ztratovy €as &ini asi 5.5 ps.

Oba ven vyvedené porty ethernetového prepinate maji funkénost auto crossing. Pro
pfipojeni k dalSi stanici ethernetu je Ize pouzit jak jako kabely patch tak i crossover.

PFfi navazani spojeni k dali stanici domlouvaji obé stanice ethernetu pfenosovou
rychlost a duplexni rezim. Oba ethernetové porty ethernetového pfipojeni k tomu uce-
lu podporuji funk&nost autonegotiation a pracuji volitelné s pfenosovou rychlosti
100 MBit/s nebo 10 MBit/s v pIné duplexnim nebo poloduplexnim rezimu.

16 Prirucka - zafizeni MOVI-C®
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Provozni chovani v siti EtherNet/IP™ 7
Soubor popisu zafizeni

7.2 Soubor popisu zarizeni

UPOZORNENI

Upraveny soubor popisu zafizeni muze zpUsobit chybné funkce zafizeni.

jde

Neménte ani nedopliiujte zaznamy v souboru popisu zafizeni. Za chybné funkce
zarizeni z ddvodu upraveného souboru popisu zafizeni nepfebira firma
SEW-EURODRIVE Zadné ruceni.

Predpokladem pro spravnou konfiguraci zafizeni s rozhranim prdmyslové sbérnice
EtherNet/IP™ je instalace souboru popisu zafizeni (Soubor EDS) v nastroji pro spravu
skeneru EtherNet/IP™. Soubor obsahuje vSechny relevantni Udaje pro spravu a vy-
ménu dat zafizeni.

Aktualni verze souboru popisu zafizeni je na webovych strankach SEW-EURODRIVE
— www.sew-eurodrive.com Na strané [Online Support] > [Data & Dokumen-
ty] > [Software] hledejte "soubor EDS".

V nasledujici tabulce jsou uvedeny nazvy souboru popisu zafizeni pro jednotliva za-

fizeni:
Zarizeni Soubor popisu zarizeni
viko elektroniky DFC.. SEW MOVI-C Decentralized Electro-

nics.eds

MOVIDRIVE® technology MDX../karta SEW MOVI-C MOVIDRIVE + CFE21.eds
primyslové sbérnice CFE21A

7.3 Konfigurace dat procesu

Zafizeni je fizeno pres datovy procesni kanal. Procesni datova slova se vytvareni
pres konfiguraci modulu v softwaru pro uvedeni do provozu a pfislusné se zobrazuji
v oblasti vstupl/vystupt PLC (skener Ethernet/IP™).

Konfigurace zavisi na produktové fadé zafizeni a musi se pfislusné pfizpUsobit.

PHirugka — Zafizeni MOVI-c® | 7/



Provozni chovani v siti EtherNet/IP™
Webovy server

7.4 Webovy server

Na webovy server se dostanete pfes nasledujici adresu — http://IP adresa zafizeni
Webovy server obsahuje nasledujici informace:

» data zafizeni

* provozni stav

* procesni data

+ statistiky sité

@ > mdx Device Information Bus Diagnostics Device Status Process Values

Device Information

Address Information ~ MDX technology

Production Number Hardware Variant
C_636765021382324067 10
IP Address - .
Firmware Versions
192.168.10.4
GTemren e Part Mumber  Version Release
Firmware 1 18263534 03.00 201807201
o tEChnc'lOgy e 18259723 03.00 201807201
Firmware 2 -
MDX90A-0032-5E3-4-TQg ~ Cateway Address
i 192.168.10.1 Firmware 3 18266924 03.01 201804262
MAC-ID Firmware 4 18261027 02.03 201703251

00:0F:69:FFR:CA:15

Visual Identification .
_ Power Section
Copy Version Information

Hardware Variant
3343

Firmware Versions

Part Mumber  Version Release

Firmware 1 28209419 0105 201702031
Firmware 2 28210751 01.05 201702031
28342256651

18  Prirucka - zafizeni MOVI-C®
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Rizeni se softwarovymi moduly MOVIKIT®
Softwarové moduly MOVIKIT®

8 Rizeni se softwarovymi moduly MOVIKIT®

Uzivatel maze individualné konfigurovat flexibilni rozhrani procesnich dat zafizeni.
Uzivateli je tak umoznéna maximalni flexibilita, ale vyzaduje detailni znalosti zafizeni,
parametrd a moznosti konfigurace.

8.1 Softwarové moduly MOVIKIT®
Pro standardni ulohy automatizaéni techniky a jednoduché funkce pohonu poskytuje
SEW-EURODRIVE k dispozici pfedkonfigurované softwarové moduly.
Softwarové moduly MOVIKIT® maji nasledujici vyhody:
» kratSi uvedeni do provozu
* pevné stanovené, testované funkce
* normované rozhrani procesnich dat
+ priklady modult a projektli pro nastroj spravy Studio 5000 Logix Designer
Na vyzadani mizete ziskat i pfiklady modult a projektd pro dal$i nastroje spravy.

Softwarové moduly Ize uvést do provozu se softwarem pro spravu MOVISUITE®.
Umozni to snadné a rychlé uvedeni do provozu bez detailnich znalosti konfigurace dat
procesu a konfigurace zadanych hodnot zafizeni.

PHirutka — Zafizeni Movi-c® 7| §
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8.11

Rizeni se softwarovymi moduly MOVIKIT®
Softwarové moduly MOVIKIT®

Softwarovy modul MOVIKIT® Velocity Drive

MOVIKIT® Velocity Drive obsahuje funkce pohonu méniciho otacky.

Informace k softwarovému modulu naleznete v pfiru¢ce "MOVIKIT® Positioning Drive /
Velocity Drive".

Priklad projektu pro nastroj spravy Studio 5000 Logix Designer naleznete na
webovych strankach SEW-EURODRIVE — www.sew-eurodrive.com Na strané [On-
line Support] > [Data & Dokumenty] > [Software] hledejte "Movikit".

2()  prirucka - Zafizeni MOVI-C®

Device properties
Drive trains

Functions

Diagnostics

Status

MOVIKIT® diagnostic

MOVIKIT® Velocity
Drive

fo 8 Basic settings

Monitoring functions

rive functions
§EN Inputs/outputs

Fieldbus interface

MOVIKIT® runtime
control

Fieldbus interface

Fieldbus interface

Process data input PI4:  Tergue [% nominal motor torque] =

PLC

Control word
Setpoint speed
Setpoint acceleration
Setpoint deceleration

Digital outputs

PLC output data PLC inputdata Drive

P

PO1
PO 2
PO 3
PO 4
PO 5

<<g<

FI1
Fl12
F13
PI 4
PI 5

Status word

Actual speed

Status/main fault - subfault
Torgue

Digital inputs

28343971083
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Rizeni se softwarovymi moduly MOVIKIT®
Softwarové moduly MOVIKIT®

8.1.2 Softwarovy modul MOVIKIT® Positioning Drive

MOVIKIT® Positioning Drive obsahuje funkce pohonu provadéjiciho polohovani. Pod-
porovany jsou nasledujici druhy provozu:

* jog mode

* regulace otacek

» referencni pohyby
* linearni polohovani
* polohovani modulo

Informace k softwarovému modulu naleznete v pfiru¢ce "MOVIKIT® Positioning Drive /
Velocity Drive".

Pfiklad projektu pro nastroj spravy Studio 5000 Logix Designer naleznete na
webovych strankach SEW-EURODRIVE — www.sew-eurodrive.com Na strané [On-
line Support] > [Data & Dokumenty] > [Software] hledejte "Movikit".

Device properties *| Fieldbus interface

Drive trains
Functions Fieldbus interface
Diagnestics
o Process data input PI4:  Torque [% nominal motor torque] =l
PLC PLC output data PLC inputdata Drive
Process values |
Fault memory »EEE << WJ
MOVIKIT® diagnostic
= Control word PO1 PI1 Status word
pe o
I'E\:F)\."IKITL_) FosEEe) Setpoint speed PO 2 P12 Actual speed
rive
Setpoint acceleration PO 3 P13 Status/main fault - subfault
Basic settings Setpoint deceleration PO 4 P14 Torque
st s Digital cutputs PO FI5 Digital inputs
Target application mode PO 6 PI6 Actual application mode
Drive functions Target position high word PO 7 F17 Actual position high word
Inputs,’outputs Target position low word PO 8 P18 Actual position low word
Fieldbus interface
MOVIKIT® runtime
S control
28343974667
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9 Parametrizace pres objekty parametru typu smart
Cteni parametrd

9 Parametrizace pres objekty parametri typu smart

Objekty parametr(i typu smart slouzi k acyklické komunikaci mezi PLC a podfizenymi
zafizenimi SEW-EURODRIVE.

Pro ¢teni a zapis parametrl zafizeni se pouziva CIP Message Service.

9.1 Cteni parametrt

Aby bylo mozné provést pfikaz ¢teni, upravte program PLC nasledujicim zplsobem:

Parametr Nastaveni/hodnota
Service Type Get Attribute Single
Class 66 (hex)
Service Code e
Instance index ¢teného parametru
Attribute subindex ¢teného parametru
Destination Element cilova proménna
Message Configuration - ParameterRequest “
Configuration” | Commurication | Tag
tesszage Type: CIP Generic w
?3;‘;‘@ Get Attribute Single w| = |
i S
£ Class: | 56 e pestination ValueRead e
Instance: | 8323 Attribute: | 2 {Hex) Elemert: Mo Tag..,
{J Enable 3 Enable ‘Waiting 3 Gtart 2 Done Done Length: 0
) Error Code: Extended Ermor Code: [] Timed Out &
Ermror Path:
Ermar Text:
oK Abbrechen Ubernehmen Hilfe

28269158539

77 Priruka - Zafizeni MOVI-C®
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Parametrizace pres objekty parametrii typu smart 9
Zapis parametru

9.2 Zapis parametru

Aby bylo mozné provést pfikaz zapisu, upravte program PLC nasledujicim zpusobem:

Parametr Nastaveni/hodnota

Service Type Set Attribute Single

Class 66 (hex)

Service Code 10

Instance index zapisovaného parametru
Attribute subindex zapisovaného parametru
Source Element zdrojova proménna

Source Length Musi souhlasit s indexem.

Configuration” | Commurication | Tag

Message Type: |CIF‘ Generic W |

?erwce ‘Set Attribute Single w | Source Element: Yaluerite -
¥PE: —

o ) ) Source Length: 4 I::—,l (Bytes)
ervice . ]

Il Lo P E—

Instance: gazs | Attrbuter |2 | (Hex)

Element: =
| MewTag... |

{J Enable 3 Enable Waiting O Start 3 Done Done Length: 0

) Error Code: Extended Error Code: [] Timed Out &

Enmor Path:
Enmar Test:

| Abbrechen | ‘Uhemehman\ ! Hilfe: |

28271025675
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1 0 Uvedeni do provozu s EtherNet/IP™

Nastaveni parametr(i IP adresy

10 Uvedeni do provozu s EtherNet/IP™
Uvedeni do provozu je blize vysvétleno na pfikladu. V tomto pfikladu se jeden aplikac-
ni méni¢ MOVIDRIVE® technology zapoji do sité EtherNet/IP™,
Uvedeni ostatnich zatizeni MOVI-C® do provozu se provede analogicky.

10.1  Nastaveni parametru IP adresy
Parametry IP adresy aplikacniho méni¢e MOVIDRIVE® technology Ize nastavit nasle-
dujicim zptisobem:

» pres nastroj pro spravu EtherNet/IP™, jako Studio 5000 Logix Designer (viz "Na-
pojeni aplikacniho ménice do sité EtherNet/IP™ a jeho konfigurace" (— B 27))

« prostfednictvim softwaru pro spravu MOVISUITE® (viz "Konfigurace aplika¢niho
ménice v MOVISUITE® (— B 30))

10.2 Pripojeni pramyslové PC — aplikaéni ménic
Pro pFipojeni pramyslového PC k aplika¢nimu ménici je k dispozici nékolik moznosti:
PFipojeni pfes primyslovou ethernetovou sit

26573068939

2/ Prirueka — zafizeni MOVI-C®
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Uvedeni do provozu s EtherNet/IP™ 1 0

Pfipojeni priimyslové PC — aplikacni méni¢

PFipojeni pres prevodnik rozhrani USM21A k primyslovému rozhrani aplikacniho mé-
nice

[ &&=~
1

il

26573221899
PFipojeni pfes ru€ni ovladaci zafizeni CBG21A/CBG11A jako USB rozhrani

26573225739

PHirutka — Zafizeni MovI-c® | ) 5



1 0 Uvedeni do provozu s EtherNet/IP™

Napojeni aplikacniho ménice do sité EtherNet/IP™

10.3 Napojeni aplikaéniho ménice do sité EtherNet/IP™
V pfikladu jsou pouzity tyto topologie zafizeni:
« nadfazené fizeni firmy Allen Bradley ControlLogix® 1756-L71
+  MOVIDRIVE® technology MDX90AT
» pfevodnik rozhrani USM21A
Na nasledujicim obrazku je schematické znazornéni topologie zafizeni:
[1]

[2]

X32

25711776907

[11  napajeci napéti 24 V DC

[2] pfipojeni primyslové sbérnice

[3] pfipojovaci kabel USB, typ USB A-B

[4]  pfevodnik rozhrani USM21A

[5] kabel sériového rozhrani s konektorem RJ10 a 9pdlovym konektorem Sub-D
[6] MOVIDRIVE® technology

Pro konfiguraci a uvedeni zafizeni do provozu se pouzivaji nasledujici nastroje:
«  MOVISUITE® pro zafizeni MOVI-C® spole¢nosti SEW-EURODRIVE
» Studio 5000 Logix Designer firmy Rockwell Automation pro PLC

Napojeni aplikacniho ménice do sité EtherNet/IP™ probiha v nékolika procesnich kro-
cich:

» "Konfigurace stanic primyslové sbérnice" (— B 27)
« "Konfigurace aplikaéniho méni¢e v MOVISUITE®" (— & 30)

26 | Pirucka - Zafizeni MOVI-C®
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10.4.1

Uvedeni do provozu s EtherNet/IP™ 1 0

Konfigurace stanic primyslové sbérnice

10.4 Konfigurace stanic primyslové sbérnice

fde

V projektu, ktery slouzi jako pfiklad, jsou stanicemi primyslové sbérnice nasledujici
zafizeni:

* PLC je Scanner EtherNet/IP™,

« Aplikaéni méni¢ MOVIDRIVE® technology je Zafizeni EtherNet/IP™.

Konfigurace zafizeni se provadi v nasledujicich nastrojich:

+  MOVISUITE®

» Studio 5000 Logix Designer, verze V27

UPOZORNENI

Obrazky v pfikladu projektu se vztahuji k anglické verzi nastroj pro spravu Studio
5000 Logix Designer.

Napojeni aplikaéniho ménice do sité EtherNet/IP™ a jeho konfigurace

Postupuijte nasledujicim zplsobem:

v' Soubor popisu zafizeni (Soubor EDS) aplikaéniho ménice jste jiz stahli
z webovych stranek SEW-EURODRIVE — www.sew-eurodrive.com a uloZili na
primyslové PC.

1. Spustte nastroj pro spravu "Logix Designer" a vytvoite novy projekt Logix
Designer.

2. Zahriite do projektu PLC. Zadejte nazev zafizeni a urlete misto uloZeni projektu.
Néazev zafizeni se pouZije také jako nazev projektu.

Pridejte skener EtherNet/IP™.
Nactéte soubor popisu zafizeni do projektu Logix Designer.

PHirugka — Zafizeni MOVI-C® [



Uvedeni do provozu s EtherNet/IP™
Konfigurace stanic pramyslové sbérnice

5. Pridejte do sité aplikaéni mé&ni¢ MOVIDRIVE® technology ze seznamu hardwaru.

=-E3 Contraller C. F
Cantraller Tags
Cantraller Fault Handler
Pawer-Up Handler
=5 Tasks
E| £ MainTask
& MainPragram
Unscheduled
[=-25 Moation Groups
Ungrauped Axes
Add-0n Instructions
5 Data Types
@, User-Defined
g Strings
L Add-On-Defined
L Predefined
% Madule-Defined
Trends
Ty, Logical Madel
[=1-E5 170 Configuration

-3 1756 Backplane, 1756-A7
: fi1 [0] 1756-L71 ConfigurationFieldbusSystem
Bl [1]1756-EMBT/A EtherlletlPScanner
g Ethemet

System

E

Catalog | Module Discovery I Favoritesl

| sEw

I | Clear Filters |

Hide Filtlers 2

Madule Type Category Filers
Analog
Cornrunication
Communications Adapter
Controller

Madule Type Yendar Filers ~

Allen-Bradley
Endress+Hauszer
FA&NUC CORPORATION
FAMUC Robotics America

Catalog Mumber Description

Wendar Categary
SEW Eurodrive Generic Des

Progiamma

1 of 404 Module Types Found

Add to Favorites

Close on Create

I Create I ‘ Cloze | | Help |

28273139851

78 Prirucka - Zafizeni MOVI-C®
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Uvedeni do provozu s EtherNet/IP™
Konfigurace stanic primyslové sbérnice

10

6. Zadejte IP adresu aplikacniho méni¢e. PLC bude kontaktovat zafizeni s touto IP

adresou.

-5 Contraller ConfigurationFieldbusSystem
A Contraller Tags
[ Controller Fault Handler
3 Power-Up Handler
=5 Tasks
E| £ MainTask
[ Cﬁ MainPragram
[ Unscheduled
[=-425 Mation Groups
LE3 Ungrauped Axes
23 Add-0n Instructions
(21455 Data Types
Cﬂ, User-Defined
: L Strings
.. Add-0On-Defined
#1-C Predefined
Cﬂ, Madule-Defined
[T Trends
Ty, Logical Madel
=1-E5 170 Configuration
E|- 1756 Backplane, 1756-A7
fi1 [0] 1756-L71 ConfigurationFieldbusSystem
- U [1]1 1756-EMBET/A EtherlletlPScanner
g Ethemet

General® ‘Cunnecliun Module Info | Intemet Protocol PUrlCUnliguraliUnl

Type
endor:
Parent:

Description:

FRevizion: 1.002

MOVIDRIVE +CFE21 SEW MOWI-C MOVIDRIVE + CFE2

SE% Eurodrive GmbH
Ether et PScatiner

Module Definition

Electronic Keying: Compatible Module

Connections: Exclusive Owner Connectic

Change ...

Status: Creating

Ethernet Address

Mame: tDkechn_CFE () Private Metwark:

(@) P Address: o .

() Host Mame:

Slat:

Charze .|+

1921681, =]

Rievizion:

Electronic Keying: |C0mpatible Module

Connections:

hame

Exclusive Cwner

SINT array
v

Connection

oK. || Cancel || Help

28276032395

7. Zvolte pocet procesnich datovych slov, ktera se maji pouzivat pro komunikaci
s podfazenymi jednotkami slave. Nastavte datovy format procesnich datovych

slov.

= Vytvofit Ize az 16 procesnich datovych slov. Kdyz pouzijete softwarovy modul
MOVIKIT®, tak SEW-EURODRIVE doporuc¢uje nastavit vhodny pocet pro-
cesnich datovych slov takto:

Softwarovy modul

Pocet procesnich datovych slov (PD)

MOVIKIT® Velocity Drive

5PD

MOVIKIT® Positioning Drive

9PD

8. Vytvorte cestu pro komunikaci mezi pramyslovym PC a skenerem EtherNet/IP™
(PLC) a nactéte projekt do PLC.
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1 Uvedeni do provozu s EtherNet/IP™
Konfigurace aplikaéniho méni¢e v MOVISUITE®

10.5 Konfigurace aplikaéniho méni¢e v MOVISUITE®
Konfigurace aplikaéniho ménite MOVIDRIVE® technology se provadi v nékolika pro-
cesnich krocich:
* "Vyhledani zafizeni v siti" (— B 30)
« "Prevzeti aplikatniho méni¢e do MOVISUITE®" (— B 31)
» Konfigurace bezpe&ného komunikaéniho kanalu

10.5.1  Vyhledani zafizeni v siti

Postupujte nasledujicim zplsobem:

v' Vytvofeno je spojeni mezi primyslovym PC a aplikaénim méni¢em
MOVIDRIVE® technology pomoci pfevodniku rozhrani USM21A.

Spustte MOVISUITE®.
2. Vytvorte novy projekt MOVISUITE® z prohledani sité.

P

3(0)  Prirucka - zafizeni MOVI-C®

New project Last opened projects Tools

:D Always start with last project

Quiick access

Driving the world

9007216181236875
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10.5.2

Uvedeni do provozu s EtherNet/IP™
Konfigurace aplikaéniho méni¢e v MOVISUITE®

3. Aktivujte typ sité "USB" a posuvny spina¢ "Prohledat". Pfevezméte nastaveni
a provedte prohledani sité.

= Pokud jste k aplikacnimu ménici pfipojeni pfes jiné rozhrani, zvolte pfislusny

typ sité.
USB
Scan settings Basic settings
Scan USB adaelers Timeout
Netwark type Scan @@ scan I 250 ms
Connected USB adapters
Ethernet Q © UsM21A 2038.3536.4534.5708.002D.002¢
EtherCAT®/SBusPLUS
USB [} | Q Update adapters

Apply Cancel

17827427979

4. Prevezméte nastaveni a provedte prohledani sité.

Pievzeti aplikaéniho ménié¢e do MOVISUITE®
Pfi prohledavani sité se rozpozna aplikaéni méni¢ MOVIDRIVE® technology.
Postupujte nasledujicim zplsobem:
v Zahdjili jste prohledavani sité.
1. Prevezméte vyhledané zafizeni do MOVISUITE®.

Network scan

{«

100%) Ethernet
Mumber of found devices 1
100%) Evaluating scan result
Completed successfully

2 /2 Successful

«

Apply Scan again Cancel

25731754251

PFirucka — Zafizeni MOVI-C®
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1 Uvedeni do provozu s EtherNet/IP™
Konfigurace aplikaéniho méni¢e v MOVISUITE®

2. V pripadé potieby naététe data zafizeni do projektu MOVISUITE®. Potvrdte
hlaSeni o Uspésném prevzeti dat zafizeni.
= Zafizeni se zobrazi v jednom z nahledti MOVISUITE®. Zobrazeni zavisi na tom,
v jakém nahledu jste program MOVISUITE® naposled zavfeli:

= Kombinovany sitovy a funkéni nahled zobrazuje vSechna pfipojena zafizeni,
ktera byla zjiSténa pfi prohledavani sité.

EtherCAT®/SBusPLUS Use
MDXS0AT
255
B

‘@ New project 1

MDXS0AT

25761192331

= Funkéni nahled ma 2 nahledy. Stromovy nahled zobrazuje pfehled celého
projektu. Kruhovy nahled zobrazuje aktualni uzly jako velky kruh ve stfedu pra-
covni oblasti.

Optimization DT1 Drive train DT2 th Network

Drive train DT1 Optimization DT2

MDXOOAT

MDX90AT 2 Click to display

Project 1

Add software module

o3 - i —
- f Cunktionen \
=
: @
(g
points

Inputs/foutputs MOVISAFE® CS..

Monitoring functions

Actual values Technology functions

Set

Drive functions

Catalog

25767186699

32 Prirutka - Zafizeni MOVI-C®
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Uvedeni do provozu s EtherNet/IP™ 1
Konfigurace aplikaéniho méni¢e v MOVISUITE®

3. Pro pfepinani mezi nahledy MOVISUITE® kliknéte na tabulator "Sit".

4. V pfipadé potieby zadejte aplikaCnimu ménici nazev. Pod timto nazvem se bude
zartizeni zobrazovat v projektu MOVISUITE®.

th Metwork

Optimization DT1 Drive train DT2

Drive train DT1 Optimization DT2

L

MDXS0AT MOVIDRIVEtechnology

- MOVISAFE® CS..

Monitoring functions

Actual values Technology functions

Project 1

Add software module

e

Funktionen

Inputs/outputs
Set

[
points

Drive functions

Catalog

25767285771

5. SEW-EURODRIVE doporucéuje pouzit softwarové moduly MOVIKIT®. Softwarové
moduly MOVIKIT® obsahuji pfedpfipravené a otestované funkce pohonu a aplika-
ce, které umoZniuji bezproblémové uvedeni do provozu rozmanitych uloh pohonu.
Nadététe do aplikaéniho ménice vhodny softwarovy modul MOVIKIT®.

Optimization DT1 Drive train DT2

Drive train DT1 Optimization DT2

MDXSOAT \

8 MOVIDRIVEtechnology Click to display

]

Add software module

Project 1

Catalog Funktionen
SEW-EURODRIVE » Products » Software

[\AOVIKIT@ Paositioning Drive
Search m Velocity Drive
Meodule group =

Drive

Drive Motion

26574131723
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1 0 Uvedeni do provozu s EtherNet/IP™

Kontrola pfenosu procesnich dat

6. KdyZ nepouzijete zadny softwarovy modul MOVIKIT®, musite zdroj procesnich dat
a procesni data nakonfigurovat manualné. K tomu Uc€elu oteviete konfiguraci
aplikaniho ménice a nastavte zdroj procesnich dat.

Device properties 4.2.1 Basic SE“lﬂﬂgS

=]
Basic settings

Source

Basic settings I Standard bus system EI
Drive trains Standard bus system

Fieldbus
E L2 e (O Controller setpoint cycle

1.000 ms

Wsico

PO data Response to process data timeout

| | _ Application stop + output stage inhibit with self reset [5]

B Pnmary frequency input

- Response to external fault

Fixed setpoints s e

Inputs}outputs ) _ Application stop + output stage inhibit E
Setpoint connection

Profile value connection

Control word 1 Substitute values
Control word 2

rive functions Control word 3 i:DSubstitute values for interpelated setpoints

Substitute value counter
528 Technology functions 0

Manitoring functions

25771011467
7. Konfigurujte procesni data (Zzadané hodnoty a skute¢né hodnoty) v aplikaénim mé-
nici.
8. Ulozte projekt MOVISUITE®.

10.6 Kontrola prenosu procesnich dat

«  Pokud pouzijete softwarovy modul MOVIKIT®, muzete pfenos procesnich dat
zkontrolovat na diagnostickém monitoru MOVIKIT®.

"Kontrola procesnich dat na diagnostickém monitoru MOVIKIT®" (— B 35)

*  Pokud nepouzijete zadny softwarovy modul, mizete v softwaru pro spravu
MOVISUITE® otevfit v zafizeni vyrovnavaci pamét' procesnich dat.

"Kontrola procesnich dat v MOVISUITE®" (— B 37)

34 Prirugka — Zatizeni MOVI-C®
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10.6.1

Uvedeni do provozu s EtherNet/IP™ 1 0

Kontrola pfenosu procesnich dat

Kontrola procesnich dat na diagnostickém monitoru MOVIKIT®

Pro rychlé uvedeni do provozu a kontrolu fizeni a aplikace maji v8echny softwarové
moduly MOVIKIT® diagnosticky monitor. Diagnosticky monitor ma kromé provozniho
rezimu jen jako monitor také fidici provozni rezim, pomoci kterého Ize fidit funkce soft-
warového modulu ze softwaru MOVISUITE®.

A VAROVANI

Nebezpeci zranéni pfi neoekavaném chovani zafizeni (napf. pohyby pohonu) v Fi-
dicim provoznim rezimu nebo pfi zméné druhu provozu. Omezeni a blokovani, ktera
ur€uje PLC, mohou byt v Fidicim provoznim rezimu neucinna.

Nebezpeci usmrceni, té€Zkého urazu nebo vécnych Skod

+ Ujistéte se, ze v fidicim provoznim rezimu a pfi zméné druhu provozu nemuze
nastat zadné nekontrolované uvolnéni motoru. K tomu ucelu zablokujte ménic.

* Vymezte moznou nebezpelnou oblast. Pouzijte dostupna bezpelnostni zafizeni.

PHirutka — Zafizeni MOVI-c® = 35



10

Uvedeni do provozu s EtherNet/IP™
Kontrola pfenosu procesnich dat

Postupujte nasledujicim zplsobem:

1. V softwaru MOVISUITE® oteviete konfiguraci aplikaéniho méniée a pod "Dia-
gnostika" oteviete menu "Diagnostika MOVIKIT®".

Device properties

Drive train

Functions

AEMl Inputs/outputs

==l Setpoints
. Actual values
rive functions
528 Technology functions
. k& Monitoring functions

E MOVISAFE® CS..

Diagnostics

Status
Process values
Fault memory

@ MOVIKIT® diagnestics

E MOVISAFE® CS..

MOVIKIT® Velocity Drive

Basic settings

MOVIKIT®-diagnostics

PC control

Process data overview
PLC

Device status
MOVIKIT®
MOVIKIT Velocity Drive
Output stage state
Mot ready — output stage inhibited
Current FCB
FCB 00 Default (-> FCB 02)

____PO 1: Control word

PLC output data

P
ML

PO1 Contrel word 0x0005 hex

PO 2: Setpoint speed 6 Umdr/min

PO 3: Acceleration 0 Umdr/{min*s)

PO 4: Deceleration 0 Umdr/{min*s)

PO 5:..DIO 02 DIO01 0000 0000

PLC input data

LR

0x0000
0 Umdr/min
0x0000

0.0 % nominal motor torque
0000 0000 0000 0000

Drive

J

PI 1: Status word
PI 2: Actual speed

hex
P1 3: Status/main fault - subfault

PI 4: Torque
PI5: ..DI13 .. DI 10, DIOY .. DI 00

PI 1: Status word

Bit Function
Enable/emergency stop
Enable/application stop
Reserved

— Release brake

Reserved

Reserved

Reserved

Start/stop with fieldbus ramp

Fault reset

[ R I R A =

Reserved
10 Activate drive train 2
11 Reserved

12 Disable SW limit switches

Function state

(oo Moo Mo Mol ol o Mo Mo lo o i)

Function state

CO0PPPEPPORPOOOO

Function

Ready

STO inactive

Output stage enable
Brake/DynaStop® released
Motor running

Active drive referenced
Setpoints active

"In position” signal active
Fault

Warning

Drive train 2 active
"Setpoint/actual speed comparnison” signal active

SW limit switches inactive

9007227081518859

= P¥i spusténi je diagnostika v provoznim reZimu monitoru.

2. Pro pfepnuti z provozniho rezimu monitoru do fidiciho provozniho rezimu kliknéte
na tlagitko [zapnout/vypnout].

= V provoznim rezimu monitoru Ize sledovat procesni data rozhrani pramyslové

=

36  Prirucka - Zafizeni MOVI-C®

sbérnice.

V Fidicim provoznim rezimu (fizeni PC) jsou deaktivovana procesni data pfes
rozhrani priimyslové sbérnice, takze Ize procesni data zadavat pres uzivatelské
rozhrani diagnostiky MOVIKIT®. Data se automaticky a nepfetrzité odesilaji do
aplikaéniho méni¢e a maji okamzitou ucinnost.

25869671/CS — 03/2019
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Uvedeni do provozu s EtherNet/IP™
Kontrola pfenosu procesnich dat

10.6.2 Kontrola procesnich dat v MOVISUITE®
Postupujte nasledujicim zplsobem:
1. V softwaru MOVISUITE?® oteviete konfiguraci aplikacniho ménice.

2. Zkontrolujte zadani poZzadovanych hodnot fizeni.

Device properties 4.2.2 PO data

Device data Basic settings
EEE S— ()Upd ate
Number of data words
16

© valid data received

Received packets

37367

Process output data words

Basic settings Function Value
| Primary frequency input PO 2 100
Fixed setpoints PO3 1000
= Setpoint connection PO 4 1000
Centrol word 1 PO6 400
Control word 2 PO7 0
Drive functions Control word 3 PO 8 300
PO9 49169
B2l Technology functions PO 10 254
Manitoring functions PO11 0
27718990603
3. Zkontrolujte skute¢né hodnoty pohonu.
Device properties 5 4.3.1 Pl data
Basic settings
Fe-l Communication @ updae
Basic settings MNumber of data words
s . B 16
Drive train
Data sources (16-bit words)

Source Value
pi1  Data Flexibility output data[16] [El LowWord [E] 0x9822
pi2  Data Flexibility output data[17] El LowWord [E] 0x0000

pi3  Data Flexibility output data[18] E LowWord [E] 0x0001
| 3
Functicns [— pi4 Data Flexibility output data[19] [E] LowWord [S] 0x0000
-»@ AT Status word 2 P15 Data Flexibility output data[20] [El LowWord [5] 0x0001
. ) Status word 3 pi6  Data Flexibility output data[21] El LowWord [E] 0x0000
Sl jraliniis PI7  Data Flexibility output data[22]  [=] Low Word [5] 0x0000
pig Data Flexibility output data[23] [E LowWord [E] Ox06eb
P19 No function [E] 0x0000
rive functions i

PI10  No function E 0x0000
528 Technology functions PI11 Mo function E] 0x0000
P112 Mo function 00000

Monitoring functions =
=] Ll £ =t | = A WY TaaTat

27718994187

1
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1 1 Postup pfi vyméné zarizeni
MOVIDRIVE® technology (karta priimyslové sbérnice CFN21A)

11 Postup pfi vyméné zarizeni

Pfi uvedeni zafizeni do provozu se do vyménného pamétového modulu automaticky
ulozi nasledujici relevantni data a nastaveni:

veskeré parametry pohonu

parametrizované funkce zafizeni

softwarovy modul MOVIKIT® s nastavenimi pro uvedeni do provozu
nastaveni primyslové sbérnice

nastaveni IP adresy

PFi vyméné zafizeni zastréte vyménitelny pamétovy modul do nového zafizeni stejné
konstrukce. Po restartu zafizeni se pfevezmou v8echna data a nastaveni. PLC
(Scanner EtherNet/IP™) rozpozna zafizeni bez dalSich opatfeni.

11.1  MOVIDRIVE® technology (karta pramyslové shérnice CFN21A)

Na nasledujicim obrazku je znazornéna poloha vyménitelného pamétového modulu
v aplikaénim méni¢i MOVIDRIVE® technology:

(1]
(2]

(2]

27835546379

vyménitelny pamétovy modul
slot pro pamétovy modul

38  Prirucka - Zafizeni MOVI-C®
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11.2  Viko elektroniky DFC..

Postup pfi vyméné zarizeni

Viko elektroniky DFC.. 1 1

Na nasledujicim obrazku je znazornéna poloha vyménitelného pamétového modulu

ve viku elektroniky DFC..

[11  vyménitelny pamétovy modul
[2]  slot pro pamétovy modul

gm [ c—
gg [e—]
3 [ c—
B [ —

- G866 BB686

s vezl vezl

(2]

28156512267
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Ethernetovy pfepinac .........ccccooieiiiiiiiie, 16
AULO CrOSSING.ceeiiieeeiiiiieee e 16
Autonegotiation ...........ccccceiiiiiiiiii 16
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Kroucend dvojlinka ............coooviiiiiiiiiie, 16
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MAC adreSa ....ccccvvveieiiiiiee e 10
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napojeni do MOVISUITE® ..........ccccevvveeeennn. 31
napojeni do sité EtherNet/IP™....................... 27
Pfiklad topologie v siti EtherNet/IP™ ............. 26
MOVIKIT® Positioning Drive .........c..cccccvveeveeuneaen. 21
MOVIKIT® Velocity Drive .........ccooeeeeveeeeeeeeeeenee 20
MOVISUITE® ..o 9
Prohledani sité ...........oooociiiiiiii e 30
Prevzeti aplikaCniho ménice ...........cccceeeennnn.. 31
Vytvoreni projektu .......ccoovveeiiiiiiiiiiiiieeeeee 30
N
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o
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P
Parametry IP adresy.......cccccceeeeiieiiiiiiieiiieieeceeeee, 10
aplikaéniho méni€e — nastaveni ..................... 27
Piktogramy
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kontrola na diagnostickém monitoru............... 35
kontrola v MOVISUITE® .......ccccooveeiiieeee 37
Stanoveni poCtu SloV............cooevvcciiiiieeieee. 27
Volba Zdroje ......coeviiiiiiiiii e 31
Protokol TCP/IP
DHCP ... 12
IPadresa......ccocveveeiiiiiiiiee e 10
MAC adreSa ....cooeveeeeeeiiiiiiieeeee e 10
Maska podsité............ooovviiviiiiiiceee e 11
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