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1.2

1.3

Generelle henvisninger 1
Anvendelse af denne vejledning

Generelle henvisninger

Anvendelse af denne vejledning
Denne dokumentation er en del af produktet. Dokumentationen er beregnet til alle per-
soner, der arbejder pa produktet.

Dokumentationen skal stilles til radighed i laesbar tilstand. Sgrg for, at personer, der
har ansvaret for anleegget og driften, samt personer, som pa eget ansvar arbejder
med produktet, har leest og forstdet hele dokumentationen. Kontakt
SEW-EURODRIVE ved uklarheder og yderligere behov for information.

Vejledningens indhold

Beskrivelserne i denne dokumentation henviser til den aktuelle software-/firmwarever-
sion pa tidspunktet for offentliggerelsen. Hvis du installerer nyere software-/firmware-
versioner, kan beskrivelsen afvige. Kontakt i dette tilfeelde SEW-EURODRIVE.

Anden galdende dokumentation
Denne dokumentation supplerer driftsvejledningen til det tilhgrende produkt. Du ma
kun anvende denne dokumentation i forbindelse med driftsvejledningen.
Veer opmeerksom pa felgende anden geeldende dokumentation:
- Driftsvejledning "Applikationsomformer MOVIDRIVE® technology"
+  Produkthandbog "Applikationsomformer MOVIDRIVE® technology"
« Driftsvejledning "Applikationsomformer MOVIDRIVE® modular"
 Driftsvejledning "Applikationsomformer MOVIDRIVE® system"

« Driftsvejledning "Mekatronisk drevenhed MOVIGEAR® performance MGF..-DFC-C
(PROFINET 10, EtherNet/IP™, Modbus TCP)"

+ Handbog "MOVIDRIVE® modular/system/technology, sikkerhedskort MOVISAFE®
CS..A"

« Handbog "MOVI-C® Decentral elektronik sikkerhedsoption MOVISAFE® CSB51A"
Anvend altid den aktuelle udgave af dokumentationen og softwaren.

P& hjemmesiden for SEW-EURODRIVE hjemmeside (www.sew-eurodrive.com) kan
du finde et stort udvalg af vejledninger, der kan downloades pa mange forskellige
sprog. Du kan om ngdvendigt ogsa rekvirere dokumentationerne pa tryk og indbundet
fra SEW-EURODRIVE.

Handbog — MOVI-C®-enheder 5
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Generelle henvisninger
Advarselshenvisningernes opbygning

1.4 Advarselshenvisningernes opbygning

1.41 Signalordenes betydning

Den fglgende tabel viser trininddelingen og betydningen af signalordene for advarsels-
henvisninger.

Signalord Betydning Folger ved manglende overhol-
delse
A FARE Umiddelbart truende fare Dgad eller alvorlige kveestelser
A ADVARSEL Mulig farlig situation Dgad eller alvorlige kveestelser
A FORSIGTIG Mulig farlig situation Letter kvaestelser
BEMARK Mulige materielle skader Beskadigelse af produktet eller dets
omgivelser
BEMARK Nyttig henvisning eller nyttigt tip: Ger
handteringen med produktet nem-
mere.

1.4.2 Opbygning af de afsnitsafhaengige advarselshenvisninger

De afsnitsathaengige advarselshenvisninger geelder ikke kun for en speciel handling,
men for flere handlinger inden for det samme tema. De anvendte faresymboler henvi-
ser enten til en generel eller en specifik fare.

Her ses den formelle opbygning af en afsnitsathaengig advarselshenvisning:
SIGNALORD!
Faretype og -kilde.

Mulig(e) felge(r) ved manglende overholdelse.
» Foranstaltning(er) til afveergelse af fare.

Faresymbolernes betydning

Faresymbolerne, som befinder sig i advarselshenvisningerne, har falgende betydning:

Faresymbol Betydning

Generelt farested

1.4.3 Opbygning af de integrerede advarselshenvisninger

De integrerede advarselshenvisninger er direkte integreret i handlingsvejledningen for
den farlige aktivitet.

Her ses den formelle opbygning af en integreret advarselshenvisning:

A SIGNALORD! Faretype og -kilde. Mulig(e) falge(r) ved manglende overholdelse.
Foranstaltning(er) til afveergelse af fare.

(5 Handbog — MOVI-C®-enheder
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Generelle henvisninger 1
Decimaltegn ved talveerdier

1.5 Decimaltegn ved talveerdier

Denne dokumentation anvender punktum som decimaltegn.
Eksempel: 30.5 kg

1.6 Garantikrav

Overhold oplysningerne i denne dokumentation. Det er en forudsaetning for fejlfri drift
af apparatet og en forudseetning for, at reklamationsretten eventuelt kan ggres geel-
dende. Laes derfor forst dokumentationen, fgr du arbejder med produktet!

1.7 Produktnavne og maerker

De produktnavne, der neevnes i denne vejledning, er meerker eller registrerede vare-
meerker, der tilhgrer den pageeldende indehaver.

1.71 Maerke fra Beckhoff Automation GmbH

EtherCAT® er et registreret meerke og patenteret teknologi, der er licenseret af Beck-
hoff Automation GmbH, Tyskland.

m—
EtherCAT.

1.8 Ophavsret
© 2019 SEW-EURODRIVE. Alle rettigheder forbeholdes. Enhver form for mangfoldig-

gerelse - ogsa i uddrag -, bearbejdning, distribution og andre former for udnyttelse er
forbudt.

Handbog — MOVI-C®-enheder [
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Sikkerhedsanvisninger
Indledende bemaerkninger

2 Sikkerhedsanvisninger

21 Indledende bemarkninger

De folgende grundlaeggende sikkerhedshenvisninger anvendes til at undgé person-
og materielle skader og henviser primaert til anvendelsen af produkterne, der er doku-
menteret her. Hvis du derudover anvender andre komponenter, skal du ogsa overhol-
de advarsels- og sikkerhedshenvisninger for dem.

2.2 Malgruppe

Fagfolk til arbejde
med software

Alt arbejde med den anvendte software ma udelukkende udfgres af fagfolk med en
egnetuddannelse. Uddannede fagfolk er iht. denne dokumentation personer, som har
folgende kvalifikationer:

» Egnet instruktion
» Kendskab til denne dokumentation og de andre gaeldende dokumentationer

* For at anvend denne software anbefaler SEW-EURODRIVE derudover uddannel-
ser i produkterne.

2.3 Netvaerkssikkerhed og adgangsbeskyttelse

Med et bussystem er det muligt at tilpasse elektroniske drevkomponenter til anlaeg-
gets forhold inden for store graenser. Derved er der fare for, at en udefrakommende
usynlige eendring af parametrene kan fgre til en uventet men dog ikke ukontrolleret sy-
stemreaktion, og at driftssikkerheden, systemdisponibiliteten eller datasikkerheden pa-
virkes negativt.

Serg for at sikre, at der ikke kan opnas uautoriseret adgang til isser Ethernet-baserede
systemer og Engineering-interfaces.

Anvendelse af IT-specifikke sikkerhedsstandarder supplerer adgangsbeskyttelsen pa
portene. Der kan findes en portoversigt i de tekniske data til den anvendte enhed.

2.4 Korrekt anvendelse

Dette dokument beskriver en enhedsudfgrelse som eksempel den generelle idriftsaet-
telse af MOVI-C®-enheder pa en EtherNet/IP™-scanner.

Anvend den overordnede engineering-software MOVISUITE® til at saette akserne i drift
og konfigurere dem.

Hvis du ikke anvender produktet bestemmelsesmaessigt eller ukorrekt, er der fare for
alvorlige person- eller materielle skader.

& | Handbog — MOVI-C®-enheder
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Indledning

Forkortelse

3 Indledning
3.1 Forkortelse

| dette dokument anvendes der falgende forkortelser.

Typebetegnelse Forkortelse
MOVI-C®-enhed Enhed
Feltbuskort CFE21A Feltbusinterface
Elektronikdeeksel DFC.. Feltbusinterface
Overordnet styring PLC
MOVISUITE® standard MOVISUITE®

3.2 Indhold i dette dokument

Dette dokument beskriver idriftseettelsen af omformeren med feltbusinterfacet Ether-
Net/IP™ pa en styring fra firmaet Allen Bradley.

3.3 Engineering-software MOVISUITE®
Engineering-softwaren MOVISUITE® er betjeningsplatformen for alle MOVI-C® hard-
og softwarekomponenter.
De felgende engineering-opgaver kan nemt og bekvemt udfgres med MOVISUITE®:
* Projektering
* Idriftseettelse
» Parametrering
*  Programmering
+ Diagnose

Handbog — MOVI-C®-enheder =



4 Industrial-Ethernet-netvaerker — grundlag

TCP/IP-adressering og subnet

4 Industrial-Ethernet-netvaerker — grundlag

4.1 TCP/IP-adressering og subnet

Adresseindstillingerne for TCP/IP-protokollen foretages via fglgende parametre:
*+ MAC-adresse

* |P-adresse

* Subnetmaske

+ Standard-gateway

Med henblik pa at indstille denne parameter korrekt forklares adresseringsmekanis-

merne og opdelingen af TCP/IP-netvaerkerne i subnet i dette kapitel.

4.2 MAC-adresse

MAC-adressen (Media Access Controller) er basis for alle adresseindstillinger.
MAC-adressen for en Ethernet-enhed er en globalt entydig 6-byte-veerdi (48 bit).
Ethernet-enheder fra SEW-EURODRIVE har MAC-adressen 00-0F-69-xx-Xx-xx.

MAC-adressen er svaer at handtere ved stgrre netvaerker. Derfor anvendes der IP-

adresser, der kan tildeles frit.

4.3 IP-adresse

IP-adressen er en 32-bit-veerdi, som identificerer en deltager entydigt i et netvaerk. En

IP-adresse vises med 4 decimaltal, som er adskilt med punktummer.

Hvert decimaltal star for 1 byte (8 bit) i adressen, og det kan ogsa vises binzert:

Eksempel pa en IP-adresse: 192.168.10.4
Byte Decimal Binaer
1 192 11000000
2 168 10101000
3 10 00001010
4 4 00000100

IP-adressen bestar af en netveerksadresse og en deltageradresse.

Hvilken del af IP-adressen, der betegner netveerket, og hvilken del, der identificerer

deltageren, bestemmes af netveerksklassen og subnetmasken.

1)  Handbog - MOVI-C®-enheder
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44 Netvaerksklasse

Industrial-Ethernet-netvaerker — grundlag

Netvaerksklasse

Den forste byte i IP-adressen bestemmer netvaerksklassen og dermed opdelingen i
netveerksadresse og deltageradresse:

Veaerdiomrade Net- Eksempel: Fuldstaen- | Betydning
(byte 1i IP- veaerks- | dig netvaerksadresse
adressen) klasse
10 = netveerksadresse
0-127 A 10.1.22.3
1.22.3 = deltageradresse
172.16 = netveerksadresse
128 — 191 B 172.16.52.4
52.4 = deltageradresse
192.168.10 = netveerksadresse
192 — 223 C 192.168.10.4
4 = deltageradresse

Det er ikke tilladt med deltageradresser, som kun bestar af nuller og ettaller. Den
mindste adresse (alle bits er nul) beskriver selve nettet, og den sterste adresse (alle
bits er 1) er reserveret til broadcast.

Den grove opdeling er ikke tilstreekkelig for mange netveerk. Disse netvaerker anven-
der desuden en eksplicit indstillelig subnetmaske.

4.5 Subnetmaske

Ved hjeelp af en subnetmaske er det muligt at opdele netveerksklasserne endnu finere.
Subnetmasken vises lige som IP-adressen med 4 decimaltal, som er adskilt med

punktummer.

Hvert decimaltal star for 1 byte (8 bit) i subnetmasken, og det kan ogsa vises binzert:

Eksempel pa subnetmaske: 255.255.255.128
Byte Decimal Binaer
1 255 11111111
2 255 11111111
3 255 11111111
4 128 10000000

Ud fra den bineere visning af IP-adressen og subnetmasken kan man se, at alle bits
netvaerksadressen i subnetmasken er indstillet pa 1, og at det kun er deltageradres-

sens bits, der har vaerdien 0:

IP-adresse: 192.168.10.129 Subnetmaske: 255.255.255.128
Byte 1 -4 Byte 1 -4
11000000 11111111
Netveaerksadresse 10101000 11111111
00001010 11111111
Deltageradresse 10000001 10000000

Handbog — MOVI-C®-enheder | 7]



4 Industrial-Ethernet-netvaerker — grundlag
Standard-gateway

Klasse-C-netveerket med netveerksadressen 192.168.10 opdeles yderligere af subnet-
masken 255.255.255.128 i de felgende 2 netveerker:

Netvaerksadresse Deltageradresser
192.168.10.0 192.168.10.1 — 192.168.10.126
192.168.10.128 192.168.10.129 — 192.168.10.254

Netvaerksdeltagerne bestemmer vha. den logiske afrunding af IP-adressen og subnet-
masken, om der findes en kommunikationspartner i det eget netveerk eller i et andet
netveerk. Hvis kommunikationspartneren findes i et andet netveerk, aktiveres standard-
gatewayen til at sende dataene videre.

4.6 Standard-gateway

Standard-gatewayen aktiveres ogsa via en 32-bit-adresse. 32-bit-adressen vises med
4 decimaltal, som er adskilt med punktummer.

Eksempel pa standard-gateway: 192.168.10.1

Standard-gatewayen opretter forbindelsen til andre netveerk. En netveerksdeltager,
som vil kontakte en anden deltager, afger via logisk afrunding af IP-adressen og sub-
netmasken, om den sagte deltager er i det eget netvaerk. Hvis dette ikke er tilfeeldet,
kontakter netvaerksdeltageren standard-gatewayen (routeren), som skal befinde sig i
det egne netveerk. Standard-gatewayen overtager derefter vidersendelsen af datapak-
kerne.

4.7 DHCP (Dynamic Host Configuration Protocol)

Som alternativ til den manuelle indstilling af de 3 parametre IP-adresse, subnetmaske
og standard-gateway kan denne parameter ogsa tildeles automatiseret i Ethernet-net-
veerket af en DHCP-server.

|P-adressen tildeles derefter fra en tabel i DHCP-serveren. Tabellen indeholder en til-
ordningen af MAC-adressen i forhold til IP-adressen.

12 Handbog - MOVI-C®-enheder
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EtherNet/IP™-netveaerk — anbefalinger
Netvaerkskomponenter 5

5 EtherNet/IP™-netvaerk — anbefalinger
Ethernet Industrial-protokollen (EtherNet/IP™) er en dben kommunikationsstandard,
der bygger pa de klassiske Ethernet-protokoller TCP/IP og UDP/IP.

EtherNet/IP™ er blevet defineret af Open DeviceNet Vendor Association (ODVA) og
ControlNet International (Cl).

Med EtherNet/IP™ udvides Ethernet-teknologien med applikationsprotokollen CIP
(Common Industrial Protocol). CIP kendes inden for automatiseringsteknikken, da det
ogsa anvendes ved DeviceNet™ og ControlNet™ som applikationsprotokol.

BEMZAERK

i Veaer under planlaegning og idriftseettelse af dit EtherNet/IP™-netvaerk opmaerksom
pa henvisningerne og forskrifterne fra ODVA.
| dette kapitel beskrives de vigtigste randbetingelser, der skal tages hgjde for under
planlaegning og drift af et EtherNet/IP™-netveerk. Listen er ikke fuldstaendig.
51 Netvarkskomponenter

Veer opmeerksom pa fglgende ved valget af netveerkskomponenterne til et EtherNet/
IP™-neteerk:

* Anvend kun industriegnede netvaerkskomponenter.

* Anvend industriegnede switches.

* Anvend Fast Ethernet iht. IEEE802.3u.

» Den managed switch skal understatte VLAN-tagging i henhold til IEEE802.1Q.

5.2 Maksimal linjedybde

Uafheengigt af poll-raten bgr den maks, anvende 50 feltbusknuder i en linje.

5.3 Netbelastning

Netbelastningen ma ikke overskride 80 % af bandbredden pa noget punkt i netveerket.

Handbog — MOVI-C®-enheder = | 3



6 Enhedernes engineering-adgange

6 Enhedernes engineering-adgange
Den fglgende tabel viser adgangsmulighederne fra en engineering-pc til de forskellige
enheder.
Forbindelse: Via pc’ens Ethernet-interface Tilslutning pa enheden |Enhed
Ethernet-forbindelseskabel RJ45/RJ45, industrikompati- | X40/X41 MDX modular
belt X30 IN/X30 OUT - MDX system
RJ45-stikforbinder * MDX technology
CFE21A
Ethernet-forbindelseskabel RJ45/M12, industrikompatibelt | X4233 1/X4233 2 ...DFC.0..
M12-stikforbinder, 4-po-
let, female, D-kodning
Ethernet-forbindelseskabel RJ45/Mini IO, industrikompati- | X42/X43 ...DFC.1..
belt Mini-10-stikforbinder
Forbindelse: Via pc’ens USB-interface Tilslutning pa enheden |Enhed
Kabel Interfacekonver- | Kabel
PC — USM21A |ter USM21 - enhed
Forbindelseskabel X31 +  MDX modular
RJTO/RJ10, leengde: | g j10-stikforbinder » MDX system
3mY
USM21A . ..DFC..
Varenummer: g, ndelseskabel | X4141 . ..DFC.?
. 12831449 .
USB-2.0-forbin- RJT0/M12, leengde: | y115 gtikforbinder, 4-po- |+ MMF3.2
delseskabel" = gsn;a\;gréeonummer: let, female, A-kodning
- Forbindelseskabel X32 * MDX technology
N If?r?q/D\;::Jebr;Janinmg;‘e: D-sub-stikforbinder, 9-po- CFE21A2)
-2 1, : + MMF3..
18123864 let, male
1) Indeholdt i leveringsomfanget for interfacekonverteren
2) Stikforbinder kan fas som option
Forbindelse: Via pc’ens USB-interface Tilslutning pa enheden |Enhed
Kabel Betjeningsen- Kabel
PC - CBG21A |hed CBG21A - enhed
CBG21A ESS/)FTde(;S?;?g%iD- X31 +  MDX modular
, : _ati i *+  MDX system
Varenummer: 3 m, varenummer: RJ10-stikforbinder DFCY
Forbindelses- | 28238133 28117832 B B
Il(JaSbBeI2UOSII?/I_A/ Forbindelseskabel D- | X41X41 - ..DFC."
-2.U- |_ .
ni-B, leengde: Sub/M12, leengde: 115 stikorbinder, 4-po- |+ MMF3.."
» leengae: 3 m, varenummer: let. female. A-kodni
3 m, varenum- 28117840 et, female, A-kodning
mer: 25643517
(eller CBG11A, Sat pa direkte X32 * MDX technology
varenummer. D-sub-stikforbinder, 9-po- CFE21A
28233646) let, male « MMF3."

1) Stikforbinder kan fas som option

Handbog — MOVI-C®-enheder
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Driftsreaktion pa EtherNet/IP™ 7
EtherNet/IP ™-interface

7 Driftsreaktion pa EtherNet/IP™
Enheden er en EtherNet/IP™-enhed.

71 EtherNet/IP™-interface

De understotte kendetegn ved EtherNet/IP™ interfacet kan findes i kapitlet "Tekniske
data" i driftsvejledningen til den pagaeldende enhed.

Enheden tilsluttes via en skaermet Twisted-Pair-ledning iht. kategori 5, klasse D iht.
IEC 11801, udgave 2.0 til de andre netveerksdeltagere.

BEMZAERK

i | henhold til IEEE Std 802.3, 200 Edition er den maksimale ledningsleengde for
10 MBaud/100 MBaud Ethernet (10BaseT/100BaseT) mellem 2 netvaerksdeltagere
pa 100 m.
711 Den integrerede Ethernet-switch

Enheden har en integreret 2-ports Ethernet-switch for tilslutning af feltbusteknik. Fal-
gende netveerkstopologier understgttes:

» Treetopologi

» Stjernetopologi
* Linjetopologi

* Ringtopologi

Switch-latenstid

Antallet af de serieforbundne industrial-Ethernet-switches pavirker telegrammets kar-
selstid. Nar et telegram karer gennem enhederne, forsinkes telegrammets kgrselstid
af latenstiden for Ethernet-switches.

Den integrerede switch arbejder efter cut-through-metoden. Latenstiden er cirka
5.5 ps.

Autocrossing

Ethernet-switchens to udvendigt fgrte porte har autocrossing-funktion. Der kan bade
anvendes patch- og krydskabler til at forbinde den naeste Ethernet-deltager med.

Autonegotiation

Under forbindelsesetableringen til den naeste deltager bestemmer de to Ethernet-del-
tagere baudraten og duplex-modus. De to Ethernet-porte i Ethernet-tilslutningen un-
derstgtter i den forbindelse autonegotiation-funktionen og arbejder enten med en
baudrate pa 100 MBit eller 10 MBit i fuld dupleks- eller i halv dupleks-modus.
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7 Driftsreaktion pa EtherNet/IP™
Enhedsbeskrivelsesfil

7.2 Enhedsbeskrivelsesfil

BEMZAERK

En modificeret enhedsbeskrivelsesfil kan medfare fejlfunktioner pa enheden.

Posterne i enhedsbeskrivelsesfilen ma ikke aendres. SEW-EURODRIVE haefter ikke
ved fejlfunktioner i enheden pga. modificerede enhedsbeskrivelsesfil.

jde

Forudsaetningen for den korrekte konfiguration af enheden med feltbusinterfacet Et-
herNet/IP™ er installation af den enhedsbeskrivelsesfil (EDS-fil) i EtherNet/IP™-scan-
nerens engineering-tool. Filen indeholder alle relevante data for engineering og data-
udveksling for enheden.

Den aktuelle version af enhedsbeskrivelsesfilen findes pa hjemmesiden for
SEW-EURODRIVE — www.sew-eurodrive.com Sgg pa siden [Online Sup-
port] > [Data og dokumenter] > [Software] efter "EDS-il".

Den fglgende tabel viser betegnelsen for enhedsbeskrivelsesfilen for de enkelte enhe-

der:

Enhed Enhedsbeskrivelsesfil

Elektronikdeeksel DFC.. SEW MOVI-C Decentralized Electroni-
cs.eds

MOVIDRIVE® technology MDX../feltbus- | SEW MOVI-C MOVIDRIVE + CFE21.eds

kort CFE21A

7.3 Procesdatakonfiguration

Enheden styres via procesdatakanalen. Procesdataordene oprettes via modulkonfigu-
rationen i idriftseettelsessoftwaren og vises iht. PLC’ens I/O-omrade (Ethernet/IP™-
scanner).

Konfigurationen afhaenger af enhedsfamilien og skal tilpasses derefter.

16 Handbog - MOVI-C®-enheder
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Driftsreaktion pa EtherNet/IP™
Webserver

7.4 Webserver

Du nar webserveren via fglgende adresse — http://Enhedens IP-adresse

Webserveren indeholder fglgende informationer:
* Enhedsdata

» Driftsstatus

* Procesdata

* Netvaerksstatistikker

@ > mdx Device Information Bus Diagnostics Device Status Process Values

Device Information

Address Information ~ MDX technology

Production Number Hardware Variant
C_636765021382324067 10
IP Address - .
Firmware Versions
192.168.10.4
Subnet Mask Barihlimbey
Firmware 1 18263534
MDX technology 255.255.255.0 o
Firmware 2
MDX90A-0032-5E3-4-TQg ~ Cateway Address
192.168.10.1 Firmware 3 18266924
mdx
MAC-ID Firmware 4 18261027

00:0F:69:FFR:CA:15

Visual Identification .
_ Power Section

Copy Version Information

3343

Hardware Variant

Firmware Versions

Firmware 1

Firmware 2

Part Mumber
28209419
28210751

Version Release

03.00 201807201
03.00 201807201
03.01 201804262
02.03 201703251
Version  Release

01.05 201702031
01.05 201702031

28342256651

7
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8 Styring med MOVIKIT®-softwaremoduler
MOVIKIT®-softwaremoduler

8 Styring med MOVIKIT®-softwaremoduler

Enhedernes fleksible procesdatainterface kan konfigureres individuelt af brugeren. Det
giver brugeren maksimal fleksibilitet, men kraever ogsa detaljeret viden om enheden,
parametrene og konfigurationsmulighederne.

8.1 MOVIKIT®-softwaremoduler
Til automatiseringsteknikkens standardopgaver og enkle drevfunktioner stiller
SEW-EURODRIVE forkonfigurerede softwaremoduler til radighed.
MOVIKIT®-softwaremodulerne giver falgende fordele:
» Afkortet idriftseettelse
+ Fastlagt, testet funktionsomfang
» Standardiseret procesdatainterface

+ Eksempelkomponenter og eksempelprojekter til engineering-toolet Studio 5000
Logix Designer

Pa foresporgsel kan du ogsa fa eksempelkomponenter og eksempelprojekter til
andre engineering-tools.

Softwaremodulerne kan saettes i drift med engineering-softwaren MOVISUITE®. Det
muligggr en enkel og hurtig idriftsaettelse uden detaljeret viden om procesdatakonfigu-
ration og konfiguration af nominellle veerdier pa enheden.

18 Handbog - MOVI-C®-enheder
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8.11

MOVIKIT®-softwaremoduler

Styring med MOVIKIT®-softwaremoduler 8

Softwaremodul MOVIKIT® Velocity Drive

MOVIKIT® Velocity Drive indeholder funktionerne for et drev med regulerbar hastig-

hed.

Informationer om softwaremodulet findes i handbogen "MOVIKIT® Positioning Drive /

Velocity Drive".

Et eksempelprojekt for engineering-toolet Studio 5000 Logix Designer findes pa hjem-
mesiden for SEW-EURODRIVE — www.sew-eurodrive.com Sgg pa siden [Online
Support] > [Data og dokumenter] > [Software] efter "Movikit".

Device properties
Drive trains

Functions

Diagnostics

Status

MOVIKIT® diagnostic

MOVIKIT® Velocity
Drive

MOVIKIT® runtime
control

Fieldbus interface

Fieldbus interface

Process data input PI4:  Tergue [% nominal motor torque] =

PLC

Control word
Setpoint speed
Setpoint acceleration
Setpoint deceleration

Digital outputs

PLC output data PLC inputdata Drive

P

PO 1
PO 2
PO 3
PO 4
PO 5

<<g<

PI1
PI2
PI3
P14
PIS

Status word

Actual speed

Status/main fault - subfault
Torgue

Digital inputs

28343971083

Handbog — MOVI-C®-enheder | O



MOVIKIT®-softwaremoduler

8

8.1.2

Styring med MOVIKIT®-softwaremoduler

Softwaremodul MOVIKIT® Positioning Drive

MOVIKIT® Positioning Drive indeholder funktionerne for et positioneringskompatibelt
drev. Felgende driftsmoduser understgttes:

*  Manuel drift
* Hastighedsregulering

* Referentiering

» Linear positionering

* Modulpositionering

Informationer om softwaremodulet findes i handbogen "MOVIKIT® Positioning Drive /
Velocity Drive".

Et eksempelprojekt for engineering-toolet Studio 5000 Logix Designer findes pa hjem-
mesiden for SEW-EURODRIVE — www.sew-eurodrive.com Sgg pa siden [Online
Support] > [Data og dokumenter] > [Software] efter "Movikit".

2()  Handbog - MOVI-C®-enheder

Device properties
Drive trains

Functions

Diagnestics

Status
Process values
Fault memory

MOVIKIT® diagnostic
MOVIKIT® Positioning

Drive

Basic settings

Monitoring functions

Drive functions

Inputs/outputs

Fieldbus interface

MOVIKIT® runtime
control

@e

Fieldbus interface

Fieldbus interface

Process data input PI4:  Torque [% nominal motor torque]

PLC

Control word
Setpoint speed
Setpoint acceleration
Setpoint deceleration
Digital outputs

Target application mode

PLC output data PLC inputdata Drive

S

PO1
PO 2
PO 3
PO 4
PO 5
POB

Target position high word PO 7

Target position low word PO 8

e

PI1
P12
P13
P14
PI5
P16
P17
P18

Status word

Actual speed

Status/main fault - subfault
Torque

Digital inputs

Actual application mode
Actual position high word

Actual position low word

28343974667
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Parametrering via Smart Parameter Objects

Parametrering via Smart Parameter Objects

Laesning af parametre 9

Smart Parameter Objects er beregnet til ikke-cyklisk kommunikation mellem PLC og
de underordnede enheder fra SEW-EURODRIVE.

Der anvendes CIP Message Service til lzesning og skrivning af enhedsparametre.

Laesning af parametre

For at kunne udfgre lazasekommandoen skal programmet tilpasses til PLC pa fglgende

made:

Parameter Indstilling/vaerdi
Service Type Get Attribute Single
Class 66 (Hex)

Service Code e

Instance Indeks for den parameter, der skal laeses
Attribute Subindeks for den parameter, der skal laeses
Destination Element Malvariabel
Message Configuration - ParameterRequest “
Configuration” | Commurication | Tag
tesszage Type: CIP Generic w
?3;‘;‘@ Get Attribute Single v |
a ¥
g Class: |56 e pestination valueRead -
y Element: -
Instance: | 8323 Attribute: | 2 {Hex) Mo Tag..,
{J Enable 3 Enable ‘Waiting 3 Gtart 2 Done Done Length: 0
) Error Code: Extended Ermor Code: [] Timed Out &
Error Path:
Ermor Test:
ok Abbrechen Ubernehmen Hilfe

28269158539
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Parametrering via Smart Parameter Objects
Skrivning af parametre

9.2 Skrivning af parametre

For at kunne udfgre skrivekommandoen skal programmet tilpasses til PLC pa fol-
gende made:

Parameter Indstilling/veerdi

Service Type Set Attribute Single

Class 66 (Hex)

Service Code 10

Instance Indeks for den parameter, der skal skrives
Attribute Subindeks for den parameter, der skal skrives
Source Element Kildevariabel

Source Length Skal stemme overens med indekset.

Configuration” | Commurication | Tag

Message Type: |CIF‘ Generic W |

Sarwlce ‘Set Attribute Single v| Source Element: Yaluerite -
Source Length: 4 E—J (Bytes)

Service .
y Element:
Instance: 8323 Attribute: | 2 {Hex) NewTag., |

Type:

{J Enable 3 Enable Waiting O Start 3 Done Done Length: 0

) Error Code: Extended Error Code: [] Timed Out &
Enmor Path:
Enmar Test:

oK | | Abbrechen | ‘Uhemehman‘ | Hilfe:

28271025675
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Idriftsaettelse med EtherNet/IP™ 1 0

Indstilling af IP-adresseparametrene

10 Idriftsaettelse med EtherNet/IP™
Idriftsaettelsen forklares neermere med et eksempel. | eksemplet integreres en applika-
tionsomformer MOVIDRIVE?® technology i et EtherNet/IP ™-netvaerk.
Idriftsaettelsen af de andre MOVI-C®-enheder foretages analogt.

10.1 Indstilling af IP-adresseparametrene

IP-adresseparametrene for applikationsomformeren MOVIDRIVE® technology kan
indstilles pa felgende made:

» via et engineering-tool til EtherNet/IP™, som f.eks. Studio 5000 Logix Designer (se
"Integration og konfiguration af applikationsomformeren i EtherNet/IP™-netvaer-
ket" (— B 26))

« via engineering-softwaren MOVISUITE® (se "Konfiguration af applikationsomfor-
meren i MOVISUITE®" (— B 29))

10.2 Tilslutning af engineering-pc — applikationsomformer

Der findes flere muligheder for at tilslutte engineering-pc’en til applikationsomforme-
ren:

Tilslutning via Industrial Ethernet-netvaerket

26573068939
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1 0 Idriftsaettelse med EtherNet/IP™

Tilslutning af engineering-pc — applikationsomformer

Tilslutning via interfacekonverteren USM21A til applikationsomformerens engineering-
interface

26573221899

26573225739
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10.3

Idriftsaettelse med EtherNet/IP™ 1 0

Integration af applikationsomformeren i et EtherNet/IP™-netveerk

Integration af applikationsomformeren i et EtherNet/IP™-netvark

| eksemplet anvendes falgende enhedstopologi:

« Overordnet Allen-Bradley-styring ControlLogix® 1756-L71

«  MOVIDRIVE® technology MDX90AT
e Interfacekonverter USM21A

Den fglgende illustration er en skematisk visning af enhedstopologien:

[1]

[2]

[11  DC 24 V-forsyningsspaending

[2] Feltbustilslutning

[3]  USB-tilslutningskabel, type USB A-B
[4] Interfacekonverter USM21A

X32

25711776907

[5] Serielt interfacekabel med et RJ10-stik og et 9-polet D-sub-stik

[6] MOVIDRIVE® technology

Folgende veerktgjer anvendes til konfiguration og idriftseettelse af enhederne:
¢ MOVISUITE® til MOVI-C®-enheder fra SEW-EURODRIVE
»  Studio 5000 Logix Designer fra firmaet Rockwell Automation til PLC

Integrationen af applikationsomformeren i EtherNet/IP™-netvaerket foretages i flere

procestrin:
+ "Konfiguration af feltbusdeltagere" (— E 26)

« "Konfiguration af applikationsomformeren i MOVISUITE®" (— & 29)

Handbog — MOVI-C®-enheder 2 5
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Idriftsaettelse med EtherNet/IP™
Konfiguration af feltbusdeltagere

10.4

10.4.1

Konfiguration af feltbusdeltagere

fde

| projektet som eksempel er fglgende enheder feltbusdeltagere:

* PLC’en er EtherNet/IP™-scanner.

« Applikationsomformeren MOVIDRIVE® technology er EtherNet/IP™-device.
Konfigurationen af enhederne sker i fglgende veerktgjer:

+  MOVISUITE®

» Studio 5000 Logix Designer, version V27

BEMZAERK

lllustrationerne i det vejledende projekt henviser til den engelske udgave af enginee-
ring-toolet Studio 5000 Logix Designer.

Integration og konfiguration af applikationsomformeren i EtherNet/IP™-netvarket

Udfer falgende:

v Applikationsomformerens enhedsbeskrivelsesfil (EDS-fil) er allerede blevet down-
loadet fra hjemmesiden for SEW-EURODRIVE — www.sew-eurodrive.com og
gemt lokalt pa engineering-pc’en.

1. Start engineering-toolet "Logix Designer", og opret et nyt Logix Designer-projekt.

2. Indsaet PLC’en i projektet. Tildel et enhedsnavn, og bestem det sted, hvor pro-
jektet skal gemmes. Enhedsnavnet anvendes ogsa som projektnavn.

3. Indseet en EtherNet/IP™-scanner.

4. Indlaes enhedsbeskrivelsesfilen i Logix Designer-projektet.
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Idriftsaettelse med EtherNet/IP™
Konfiguration af feltbusdeltagere

Indsaet applikationsomformeren MOVIDRIVE® technology i netveerket fra hardwa-

rekataloget.

System

=-E3 Contraller C. F
Cantraller Tags
Cantraller Fault Handler
Pawer-Up Handler
=5 Tasks

=1 £ MainTask

& MainPragram
Unscheduled

[=-25 Moation Groups

‘ Ungrauped Axes
Add-0n Instructions

5 Data Types

: @, User-Defined

g Strings

L Add-On-Defined

L Predefined

% Madule-Defined
Trends

Ty, Logical Madel

[=1-E5 170 Configuration

- 1756 Backplane, 1756-A7

L& Ethemet

fi1 [0] 1756-L71 ConfigurationFieldbusSystem
=l [1]1756-ENBT/A EtherMetlPScanner

Catalog | Module Discovery I Favoritesl

| sEw

| Clear Filters |

Hide Filtlers 2

Madule Type Category Filers
Analog
Cornrunication
Communications Adapter
Controller

~

Madule Type Yendar Filers

Allen-Bradley
Endress+Hauszer
FA&NUC CORPORATION
FAMUC Robotics America

~

Catalog Mumber Description

Categary

Generic Des

Progiamma

1 of 404 Module Types Found

Add to Favorites

Close on Create

I Create I ‘ Cloze | | Help |

28273139851
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1 0 Idriftsaettelse med EtherNet/IP™

Konfiguration af feltbusdeltagere

6. Indtast applikationsomformerens IP-adresse. PLC’en opretter forbindelse til enhe-
den med denne |IP-adresse.

-5 Contraller ConfigurationFieldbusSystem
A Contraller Tags

[ Controller Fault Handler

3 Power-Up Handler

-5 Tasks Type: MOVIDRIVE + CFE21 SE'w MOWI-C MOVIDRIVE+CFE21

E| @ MainTask Yendor: SEW Ewrodiive GmbH e

% MainProgram Parent: EtherMetlPScanner Ethernet Address
[ Unscheduled

: é"mmmn sroups Name: MDixtechn_CFE () Private Metwork: 1921681, =]

General® ‘Cunnecliun Module Info | Intemet Protocol PUrlCUnliguraliUnl

£ [ Ungrouped Aves Dl=saiion: @ P Address: | 10 .
23 Add-0n Instructions
[=1-5 Data Types () Host Mame:
Cﬂu User-Defined Module Definition
g Strings st
L3 Add-Qn-Defined Revision: 1.002
L Predefined . .
Cﬂ, Madule-Defined Electronic Keying: Compatible Module
3 Trends Connections: Exclusive Owner Connecticl] o .. H
Ty, Logical Madel
E-EF 10 Configuration Electronic Keying: |C0mpatible rodule
-9 1756 Backplane, 1756-A7 Change ... Cormestions
L f [0]1756-L71 ConfigurationFieldbusSystem annesions:
- U [1]1 1756-EMBET/A EtherlletlPScanner Mame
s Ethemet Exclusive Cwner SINT array
Connection M

Status: Creating

oK. || Cancel || Help

28276032395

7. Veelg antallet af procesdataord. som skal anvendes til kommunikation med under-
ordnede slaves. Indstil dataformatet for procesdataordene.

= Der kan oprettes op til 16 procesdataord. Hvis der anvendes et
MOVIKIT®-softwaremodul, anbefaler SEW-EURODRIVE at indstille det passen-
de antal procesdataord:

Softwaremodul Antal procesdataord (PD)
MOVIKIT® Velocity Drive 5PD
MOVIKIT® Positioning Drive 9PD

8. Indstil kommunikationsstien mellem engineering-pc’en og EtherNet/IP™-scanne-
ren (PLC), og indlees projektet i PLC’en.
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Idriftsaettelse med EtherNet/IP™ 1
Konfiguration af applikationsomformeren i MOVISUITE®

10.5 Konfiguration af applikationsomformeren i MOVISUITE®
Konfigurationen af applikationsomformeren MOVIDRIVE® technology foretages i flere
procestrin:
* "Scanning af netveerk efter enheder" (— B 29)
« "Overtagelse af applikationsomformer i MOVISUITE®" (— B& 30)
» Konfiguration af sikker kommunikationskanal

10.5.1  Scanning af netvaerk efter enheder

Udfar fglgende:

v' Forbindelsen mellem engineering-pc’en og applikationsomformeren
MOVIDRIVE® technology er etableret vi interfacekonverteren USM21A.

Start MOVISUITE®.
2. Opret et nyt MOVISUITE®-projekt ud fra en netvaerksscanning.

P

New project Last opened projects Tools

:D Always start with last project

Quiick access

Driving the world

9007216181236875
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1 Idriftsaettelse med EtherNet/IP™
Konfiguration af applikationsomformeren i MOVISUITE®

3. Aktivér netveerkstypen "USB" og skydekontakten "Scan" (Scanning). Foretag
indstillingerne, og udfer netvaerksscanningen.

= Hvis du er forbundet med applikationsomformeren via et andet interface, skal
du veelge den tilsvarende netvaerkstype.

Projects

USB
Scan settings Basic settings
Scan USB adaelers Timeout
Netwark type Scan @@ scan I 250 ms
Connected USB adapters
Ethernet Q © UsM21A 2038.3536.4534.5708.002D.002¢
EtherCAT®/SBusPLUS
USB [} | Q Update adapters

Apply Cancel

17827427979
4. Foretag indstillingerne, og udfer netveerksscanningen.
10.5.2 Overtagelse af applikationsomformer i MOVISUITE®
Ved netvaerksscanningen registreres applikationsomformeren
MOVIDRIVE® technology.
Udfer falgende:

v" Du har startet en netvaerksscanning.

3()  Handbog - MOVI-C®-enheder
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1.

2.

Idriftsaettelse med EtherNet/IP™ 1
Konfiguration af applikationsomformeren i MOVISUITE®

Overtag den scannede enhed i MOVISUITE®.

Network scan

1005) Ethernet =
MNumber of found devices 1

100%) Evaluating scan result
Completed successfully

2 /2 Successful

«

Apply Scan again Cancel

25731754251

Indlees eventuelt enhedsdataene i MOVISUITE®-projektet. Bekreeft meldingen om
korrekt overtagelse af enhedsdataene.

= Enheden vises i en af MOVISUITE®-visningerne. Visningen afhasnger af, hvil-
ken visning du sidst har lukket MOVISUITE® i

= Den kombinerede netveerks- og funktionsvisning viser alle tilsluttede enheder,
som er registreret under netveerksscanningen.

EtherCAT®/SBusPLUS =

MDXI0AT
255

© > MDX90AT
‘@ New project 1

MDXS0AT

25761192331

= Funktionsvisningen har 2 visninger. Traevisningen viser en oversigt over hele
projektet. Cirkelvisningen viser den aktuelle knude som stor cirkel i midten af
arbejdsomradet.
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1 0 Idriftsaettelse med EtherNet/IP™
Konfiguration af applikationsomformeren i MOVISUITE®

Optimization DT1 Drive train DT2 th Network

Drive train DT1 Optimization DT2

MDXS0AT

MDXS0AT ;. Click to display

Project 1

Add software module

Funktionen
Inputs/outputs

- ' - MOVISAFE® CS..
(g @
Setpoints => %E = Monitoring functions

Actual values Technology functions
Drive functions

Catalog

25767186699
3. Kilik pa fanen "Network" (Netveerk) for at skifte mellem visningerne i MOVISUITE®.

Giv efter behov applikationsomformeren et navn. Enheden vises med dette navn i
MOVISUITE®-projektet.

Optimization DT1 Drive train DT2 th Network

Drive train DT1 Optimization DT2

Drive traing

MDX90AT MOVIDRIVEtechnology

'
Add software module

."‘I \ MOVISAFE® CS..

Monitoring functions

Project 1

Inputs/outputs

Setpol

Actual values Technology functions
Drive functions

Catalog

25767285771
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Idriftsaettelse med EtherNet/IP™ 1 O

Konfiguration af applikationsomformeren i MOVISUITE®

5. SEW-EURODRIVE anbefaler at anvende MOVIKIT®-softwaremoduler. MOVIKIT®-
softwaremoduler indeholder preefabrikerede og efterprevede drev- og applikations-
funktioner, der muligger en hurtig og problemfri idriftsaettelse af mange drevopga-
ver. Indlaes det passende MOVIKIT®-softwaremodul i applikationsomformeren.

Drive train DT1

Project 1

Catalog
SEW-EURODRIVE » Products » Software

MOVIKIT®
Search

Module group

Drive Motion

Optimization DT1 Drive train DT2

Optimization DT2

MDXSOAT

Ell  VOVIDRIVEtechnology )3 Clickto display

]

Add software module

Funktionen

Paositioning Drive
m | Velocity Drive

Drive

»

26574131723

6. Hvis du ikke anvender et MOVIKIT®-softwaremodul, skal du konfigurere procesda-
takilden og procesdataene manuelt. Abn dertil konfigurationen af applikationsom-
formeren, og indstil procesdatakilden.

Device properties

=
F=-8l Communication

Basic settings

Drive trains

Functions

i:N Inputs/outputs
Setpoints
Actual values

rive functions

Technology functions
Monitoring functions

4.2.1 Basic settings

Basic settings
Source
I Standard bus system E‘I

Standard bus system
Fieldbus

Controller setpoint cycle
1.000 ms

WDsicr

PO data Response to process data timeout
Application stop + output stage inhibit with self reset [F]

| Primary frequency input

- Response to external fault
Fixed setpoints — ——
Application stop + output stage inhibit B
Setpoint connection

Profile value connection

Control word 1 Substitute values

Control word 2

Control word 3 @Substltute values for interpelated setpoints

Substitute value counter

0

25771011467
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1 0 Idriftsaettelse med EtherNet/IP™

Kontrol af procesdataoverfgrsien

7. Konfigurér procesdataene (nominelle veerdier og faktiske veerdier) i applikations-
omformeren.

8. Gem MOVISUITE®-projektet.

10.6 Kontrol af procesdataoverfersien

« Nar du anvender et MOVIKIT®-softwaremodul, kan du kontrollere procesdataover-
farslen i en MOVIKIT®-diagnosemonitor.

"Kontrol af procesdata i MOVIKIT®-diagnosemonitoren" (— 2 34)

* Hvis du ikke anvender et softwaremodul, kan du fa adgang til enhedens procesda-
tabuffer i engineering-softwaren MOVISUITE®.

"Kontrol af procesdata i MOVISUITE®" (— B 36)

10.6.1 Kontrol af procesdata i MOVIKIT®-diagnosemonitoren

Til hurtig idriftseettelse og kontrol af styringen og applikationen har alle MOVIKIT®-
softwaremoduler en diagnosemonitor. Diagnosemonitoren har ud over den rene moni-
tordrift ogsa en styringsdrift, som softwaremodulets funktioner kan styres med fra
MOVISUITE®.

A ADVARSEL

Fare for kveestelser pa grund af uventet enhedsreaktion (f.eks. drevets beveegelser)
i styringsdriften eller ved aendring af driftsmodusen. Begraensningerne og blokerin-
gerne, der er fastlagt af PLC’en, kan veere uden virkning i styringsdriften.

Dad, alvorlige kveestelser eller materielle skader

» Sgrg for, at der ikke kan foretages en ukontrolleret motorfrigivelse i styringsdrif-
ten eller under eendringen af driftsmodusen. Blokér dertil omformeren.

» Afspeer det mulig fareomrade. Anvend eksisterende sikkerhedsanordninger.

34 Handbog — MOVI-C®-enheder
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Idriftsaettelse med EtherNet/IP™ 1 0

Kontrol af procesdataoverfgrsien

Udfgr falgende:

1. Abn konfigurationen af applikationsomformeren i MOVISUITE®, og &bn menuen
"MOVIKIT®-diagnose” under "Diagnose”.

Device properties MOVIK]T®dlag nostics

Drive train PC control

Process data overview

10 Activate drive train 2 Crive train 2 active

11 Reserved "Setpoint/actual speed comparnison” signal active

PLC PLC output data PLC input data Drive
FiEtens ii >rm> <<<<< -*J
AEMl Inputs/outputs
PO1 Contrel word 0x0005  hex 0x0000 hex PI 1: Status word
Setpoints PO 2: Setpoint speed 6 Umdr/min 0 Umdr/min PI 2: Actual speed
PO 3: Acceleration 0 Umdr/(min*s) 0x0000 PI 3: Status/main fault - subfault
Actual values : 5
PO 4: Deceleration 0 Umdr/{min*s) 0.0 % nominal motor torque PI 4: Torque
Drive functions PO 5: ... DIO 02, DIO 01 0000 0000 0000 0000 0000 0000 PI5: ..DI13. D110, DIOY .. DI 0O
Technology functions Favies siEns
Monitoring functions AT
MOVIKIT Velocity Drive
E MOVISAFE® CS.. Output stage state
Diagnostics Mot ready — output stage inhibited
Current FCB
Sk FCB 00 Default (-> FCB 02)
r e
Pmcess palles PO 1: Control word PI 1: Status word
Fault memory Bit Function Function state ~ Function state  Function
0 Enable/emergency stop ® ® Ready
@ MOVIKIT® diagnostics 1 Enable/application stop ® [ 1] STO inactive
E MOVISAFE® CS.. 2  Reserved ® ® Output stage enable
— 3 Release brake 0 0 Brake/DynaStop® released
® q C
(MTORHLANTE VE‘OCIW iz 4 Reserved 0 0 Motor running
Basic settings 5 Reserved ® [ 1] Active drive referenced
6 Reserved 0 0 Setpoints active
7  Start/stop with fieldbus ramp ® ® "In position” signal active
Drive functions & Fault reset ® ® Fault
9  Reserved 0 0 Warning
(C] (C]
(C] 1]
(C] 1]

12 Disable SW limit switches SW limit switches inactive

9007227081518859
= Ved start er diagnosen i monitordriften.

2. Klik pa knappen [Activate/Disactivate] (Teend/sluk) for at skifte mellem styringsdrif-
ten og monitordriften.

= | monitordriften kan feltbusinterfacets procesdata overvages.

= | styringsdriften (pc-styring) er procesdataene deaktiveret via feltbusinterfacet,
sa procesdataene kan indstilles via MOVIKIT®-diagnosens brugeroverflade. Da-
taene sendes automatisk og kontinuerligt til applikationsomformeren og er ef-
fektive med det samme.
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1 0 Idriftsaettelse med EtherNet/IP™

Kontrol af procesdataoverfgrsien

10.6.2 Kontrol af procesdata i MOVISUITE®
Udfar falgende:
1. Abn konfigurationen af applikationsomformeren i MOVISUITE®.

2. Kontrollér indstillingerne af nominelle veerdier i styringen.

Device properties 4.2.2 PO data

Device data Basic settings
EEE S— ()Upd ate
Number of data words
16

© valid data received

Received packets

37367

Process output data words

Basic settings Function Value
Emeiens Primary frequency input PO 2 100
E Fixed setpoints PO3 1000
AN 1 t: tputs
[ InPuts/outputs Setpoint connection PO 4 1000
Setpoints Profile value connection POS 0
Centrol word 1 PO6 400
Control word 2 PO7 0
Control word 3 POE 300
PO9 49169
528 Technology functions po10 254
Manitoring functions PO11 0
27718990603
3. Kontrollér drevets faktiske veerdier.
Device properties 5 4.3.1 Pl data
Basic settings
Fe-l Communication @ updae
Basic settings MNumber of data words
> . B 16
Drive train
Data sources (16-bit words)

Source Value
pi1  Data Flexibility output data[16] El LowWord [5] 0x9822
pi2  Data Flexibility output data[17] El LowWord [E] 0x0000

pi3  Data Flexibility output data[18] E LowWord [E] 0x0001
| 3

Functions [— pi4 Data Flexibility output data[19] [E] LowWord [S] 0x0000
-»@ AT Status word 2 P15 Data Flexibility output data[20] [El LowWord [5] 0x0001
— ) Status word 3 pi6  Data Flexibility output data[21] El LowWord [E] 0x0000
Siipeiiiis PI7  Data Flexibility output data[22]  [=] Low Word [5] 0x0000
pig Data Flexibility output data[23] [E LowWord [E] Ox06eb
P19 No function [E] 0x0000

Drive functions i
PI10  No function E 0x0000
Technology functions PI111 No function E] 0x0000
p112 No function [=] 0x0000
=] Ll £ =t | = A WY TaaTat

27718994187
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Fremgangsmade ved udskiftning af enheder 1 1
MOVIDRIVE® technology (feltbuskort CFN21A)

11 Fremgangsmade ved udskiftning af enheder

Ved idriftseettelsen af enheden gemmes fglgende relevante data og indstillinger auto-
matisk pa det udskiftelige hukommelsesmodul:

Alle drevparametre

Parametrerede enhedsfunktioner
MOVIKIT®-softwaremodul med idriftsaettelsesindstillinger
Feltbusindstillinger

IP-adresseindstillinger

Ved udskiftningen af en enhed skal du tilslutte det udskiftelige hukommelsesmodul til
den nye enhed af samme type. Efter genstart af enheden overtages alle data og
indstillinger. Enheden registreres uden ekstra foranstaltninger af PLC’en (EtherNet/
IP™-scanner).

111 MOVIDRIVE® technology (feltbuskort CFN21A)

Den fglgende illustration viser det udskiftelige hukommelsesmoduls position i en appli-
kationsomformer MOVIDRIVE?® technology:

(1]
(2]

e p—

(2]

d Il o N\ {1 ﬂ
TR R LB
o i e )|

27835546379

Udskifteligt hukommelsesmodul
Hukommelsesmodul-stikplads
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1 1 Fremgangsmade ved udskiftning af enheder
Elektronikdeeksel DFC..

11.2 Elektronikdaeksel DFC..

Den fglgende illustration viser det udskiftelige hukommelsesmoduls position i et elek-
tronikdeeksel DFC..

(2]

28156512267

[1] Udskifteligt hukommelsesmodul
[21  Hukommelsesmodul-stikplads
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