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1.2

1.3

Genel uyarilar 1

Dokimanin kullaniimasi

Genel uyarilar

Dokiimanin kullaniimasi
Bu dokiman Grtintn bir pargasidir. Bu dokiiman Urin Gzerinde ¢alismalar ile ilgili olan
herkes i¢in hazirlanmistir.

Bu dokimani okunabilir bir durumda bulundurun. Sistem ve isletme sorumlularin ve
kendi sorumluluklari altinda Grin ile galisan kisilerin dokimantasyonu tamamen oku-
duklarindan ve anladiklarindan emin olun. Agikliga kavusmasi gereken durumlar veya
bilgi gereksinimi varsa, SEW-EURODRIVE'a danigiimalidir.

Dokumanin igerigi

Bu dokumandaki icerikler giincel yazilim/fabrika yaziliminin piyasaya sunuldugu za-
manki durumuna iligkindir. Yeni yazilim/fabrika yazilim versiyonlarini kurmaniz halinde
aciklama farkli olabilir. Bu durumda SEW-EURODRIVE ile iletisime gegin.

Gegerli olan diger dokuimanlar
Bu dokliman Urlne ait isletme kilavuzunu tamamlar. Bu dokiiman sadece igletme kila-
vuzu ile birlikte kullanilabilir.
Asagida verilen birlikte gegerli olan doklimanlara dikkat edin:
« "Uygulama inverteri MOVIDRIVE® technology” isletme kilavuzu
« "Uygulama inverteri MOVIDRIVE® technology” trlin el kitabi
« "Uygulama inverteri MOVIDRIVE® modular” igletme kilavuzu
« "Uygulama inverteri MOVIDRIVE® system” isletme kilavuzu

« "Mekatronik tahrikMOVIGEAR® performance MGF..-DFC-C (PROFINET |0, Ether-
Net/IP™, Modbus TCP)” isletme kilavuzu

«  "MOVIDRIVE® modular/system/technology glvenlik kartt MOVISAFE® CS..A” el ki-
tabi

«  "MOVI-C® Merkez Disi Elektronik Guvenlik Opsiyonu MOVISAFE® CSB51A” el ki-
tabi

Daima guncel dokiimanlari ve yazilimlari kullanin.

Ayrica cesitli dillerdeki dokimanlarin buyuk bir kismi SEW-EURODRIVE web sitesin-
de (www.sew-eurodrive.com) pdf biciminde mevcuttur ve buradan indirilebilir. Gerekti-
ginde dokimanlari basili ve ciltlenmis olarak SEW-EURODRIVE'den siparis edebilirsi-
niz.
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1 Genel uyarilar

Uyari talimatlarinin yapisi

1.4 Uyari talimatlarinin yapisi

1.41 Sinyal sézciiklerin anlamlar

Uyar talimatlarinin sinyal sézciklerinin siniflandirmasi ve anlamlari asagidaki tabloda
verilmigtir.

Sinyal sézciik Anlami Uyulmadiginda
A TEHLIKE Dogrudan bir tehlike Oliim veya agir yaralanmalar
A UYARI Olasi tehlikeli durum Olum veya agir yaralanmalar
A DIKKAT Olasi tehlikeli durum Hafif yaralanmalar
DIKKAT Olasi malzeme hasarlari Uriinlin veya ortaminin zarar gérme-
Si
BILGI Faydali bir bilgi veya ipucu: Uriin kul-
lanimini kolaylastirir.

1.4.2 Bolliimlere goére verilen uyari talimatlarinin yapilar

Bdlimlere gbre verilen uyari talimatlari sadece 6zel bir islem icin degil, belirli bir tema
icerisindeki birden fazla islem icin gegerlidir. Kullanilan tehlike simgeleri genel tehlike-
lere ya da belirli bir tehlikeye isaret etmektedir.

Burada bolimlere gore verilen bir uyari talimatinin yapisi gérilmektedir:
SINYAL sOzcUK!
Tehlike turt ve kaynagi.

Uyulmadiginda:
» Tehlike dnleme dnlemi(leri).

Tehlike sembollerinin anlami

Uyar talimatlarinda bulunan tehlike sembollerinin anlamlari:

Tehlike sembolii Anlami

Genel tehlike yeri

Otomatik ilk hareket uyarisi

I\

1.4.3 Dahil edilmis uyari talimatlarinin yapilari

Dahil edilmis uyari talimatlari tehlikeli islem adiminin dogrudan énline entegre edilmis-
tir.
Burada dahil edilmis uyari talimatlarinin yapisi goérilmektedir:

A SINYAL SOzZCUK! Tehlike tiirii ve kaynagi. Uyulmadiginda: Tehlike dnleme 6nle-
mi(leri).

6 El Kitabi — MOVI-C® cihazlari
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1.5

1.6

1.7

1.8

1.8.1

1.9

Genel uyarilar
Dokidmanin igerigi

Dokiimanin igerigi

Bu dokiman, emniyetli uygulamalarda kullaniimasinda, emniyet teknigi ile ilgili ekleri
ve kosullari icerir.

Sayisal degerlerde ondalik isareti

Bu dokiimantasyon, ondalik isareti olarak noktayi kullanmaktadir.
Ornek: 30.5 kg

Garanti kosullan

Bu dokimandaki bilgilere dikkat edin. Bu, sorunsuz kullanim ve olasi muhtemel garan-
ti haklarinin kaybolmamasi igin sarttir. Uriin (izerinde galismadan énce dokiimantas-
yonu okuyun!

Uriin adlarn ve ticari markalar

Bu dokiimanda kullanilan markalar ve Grtn adlari ilgili firmalarin ticari markalari veya
kayith ticari markalaridir.

Beckhoff Automation GmbH markasi

EtherCAT® tescilli bir marka ve patentli teknoloji olup, Beckhoff Automation GmbH, Al-
manya tarafindan lisansi alinmigtir.

e
EtherCAT.

Telif hakki bildirimi

© 2019 SEW-EURODRIVE. Tum haklari saklidir. Her turli — 6zet olarak dahi — ¢cogal-
tilmasi, dizenlenmesi, dagitiimasi ve diger degerlendirme yasaklanmigtir.

1

El Kitabi — MOVI-C® cihazlan [



2

Emniyet uyarilan

On Bilgiler

2 Emniyet uyarilan
2.1 On Bilgiler

Asagida belirtilen temel guvenlik talimatlari yaralanma veya maddi zararlari énleme
amacini tasir ve dncelikli olarak burada belgelenmis trlnlerin kullanimi ile alakaldir.
Eger ilave bilesenler kullanirsaniz, bunlarin uyari ve givenlik talimatlarini da dikkate
alin.

2.2 Hedef kitle

Yazilim ile ¢alis-
malar igin usta

Kullanilan yazilimla yapilan tim calismalar sadece egitim gérmus bir usta tarafindan
yapilmahdir. Bu dokiimanda usta olarak tanimlanan kisilerin asagidaki yeterlik belge-
lerine sahip kisilerdir:

*  Uygun bir egitim belgesi

* Bu dokimantasyonun ve birlikte gecerli olan dokimantasyonlarin iceriginin bilin-
mesi

«  SEW-EURODRIVE bu yazilimin kullaniimasi igin Grtnlere iligkin ek egitimler veril-
mesini dnerir.

Bu kisiler isletme tarafindan cihazlari, sistemleri ve akim devrelerini emniyet standart-
larina uygun olarak devreye alma, programlama, parametre ayarlama, tanimlama ve
topraklama galismalari i¢in agikga yetkilendirilmis olmalidir.

23 Ag emniyeti ve erisim korumasi

Bir bus sistemi ile elektronik tahrik Gniteleri genis bir aralik icerisinde tesis gereksinim-
lerine uygun duruma getirilebilir. Bu durumda, disaridan belli olmayan parametre degi-
sikliklerinin beklenmedik ve kontrol edilemeyen sistem davranislarina sebep olmasi ve
isletme guvenligini, sistem varligini veya veri gtvenligini olumsuz yénde etkileme tehli-
kesi vardir.

Ozellikle Ethernet bazinda kurulan ag sistemlerinde ve mihendislik arabirimlerinde
yetkisiz bir erigsimin gerceklesmediginden emin olunuz.

IT'ye 6zgu guvenlik standartlarinin kullaniimasi, portlara erisim korumasini tamamla-
maktadir. Kullanilan cihazin ilgili teknik verilerinde bir port listesini bulabilirsiniz.

24 Amacina uygun kullanim

Bu dokiiman genel olarak bir cihaz tipinde MOVI-C® cihazlarinin PROFINET-Control-
lerda devreye alinmasini 6rnek olarak aciklar.

Akslari devreye almak ve vyapilandirmak icin tum cihazlarda kullanilabilen
MOVISUITE® mihendislik yazilimini kullanin.

Eger GrinG amacin uygun kullanmazsaniz veya hatali kullanirsaniz ciddi yaralanma
ve maddi hasar tehlikesi mevcuttur.

8 El Kitabi — MOVI-C® cihazlari
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3 Giris

3.1 Kisa tanim

Giris 3
Kisa tanim

Bu dokimanda asagidaki kisa tanimlar kullaniimaktadir.

Tip tanimi

Kisa tanim

MOVI-C® cihazi

Cihaz

Fieldbus karti CFN21A

Fieldbus arabirimi

Elektronik kapak DFC..

Fieldbus arabirimi

Bir st seviyedeki kontrol Unitesi

PLC

MOVISUITE® standart

MOVISUITE®

3.2 Bu dokiimanin igerigi

Bu dokiiman sunlari agiklar:

* Fieldbus arabirimi Siemens firmasinin kontrol Unitesindeki PROFINET ile frekans

ceviriciyi devreye alma

«  SEW_SPA islev moduli tzerinden parametreleme

3.3 MOVISUITE® miihendislik yazilimi

MOVISUITE® mihendislik yazilimi tim MOVI-C® donanim ve yazihm komponentleri

icin kumanda platformudur.

Asagidaki miihendislik gérevleri MOVISUITE® ile konforlu bir sekilde uygulanabilir:

* Projelendirme

* Devreye alma

» Parametre belirleme
* Programlama

» Diyagnoz

EI Kitabi — MOVI-C® cihazlar = O



4 Endiistriyel Ethernet Aglar — Esaslar
TCP / IP adresi verilmesi ve alt aglar (Subnetworks)

4 Endustriyel Ethernet Aglari — Esaslar

4.1 TCP / IP adresi verilmesi ve alt aglar (Subnetworks)

TCP/IP protokollinin adres ayarlari agadidaki parametrelerle yapilir
+  MAC adresi

* |P adresi

* Subnet mask

+ Standart gateway

Bu boélimde, parametrelerin dogru olarak ayarlanabilmesi icin gerekli adres belirleme
mekanizmalari ve TCP/IP aglarinin alt aglara boélinmesi aciklanmaktadir.

4.2 MAC adresi

Tum adres ayarlari icin esas olan MAC Media Access Controller) adresidir. Bir Ether-
net cihazinin MAC adresi tum dinyada bir kez verilen 6-Byte’lik bir degerdir (48 Bit).
SEW-EURODRIVE Ethernet cihazlarinin MAC adresi 00-0F-69-xx-xx-xxdir.

Daha buylk aglar icin MAC adresinin uygulanmasi kot olabilmektedir. Bu nedenle
serbestce atanabilen IP adresleri kullaniimaktadir.

4.3 IP adresi

IP adresi 32 bit degerindedir ve sebekede bulunan bir katilimciyr tam olarak tanimak
icin kullanilir. IP adresi birbirlerinden nokta ile ayrilan 4 ondalik sayi ile belirtilir.

Her ondalik sayi adresin 1 baytina (=8 bit) esittir ve dijital olarak da gosterilebilir:

Ornek IP adresi: 192.168.10.4
Bayt Desimal Dijital
1 192 11000000
2 168 10101000
3 10 00001010
4 4 00000100

IP adresi bir ag adresinden ve bir katilimci adresinden olusur.

IP adresinin hangi kisminin agi acgikladigi ve hangi kisminin katihmciy1 tanimladigr ag
sinifi ve alt ag maskesi degerleriyle belirlenir.

10  Eikitabi - MOVI-C® cihazlar
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44 Ag sinifi

Endiistriyel Ethernet Aglar — Esaslar

Ag sinifi

IP adresinin ilk bayt't ag sinifini ve bdylece ag adresi ve katilimci adresi ayirimini be-

lirtir:
Deger arahgi | Ag sinifi | Ornek: Tam ag adresi | Anlami
(IP adresi
Bayt 1)
10 = Ag adresi
0-127 A 10.1.22.3
1.22.3 = Katihmci adresi
172.16 = AJ adresi
128 — 191 B 172.16.52.4
52.4 = Katilimci adresi
192.168.10 = Ag adresi
192 — 223 C 192.168.10.4
4 = Katihmci adresi

ikili gésterimde sadece sifirlardan veya birlerden olusan katilimci adreslerine izin veril-
mez. En kiguk adresi (tum bitler sifir) ag kendisi aciklar ve en buyuk adresi (tum bitler
1) broadcast i¢in rezerve edilmistir.

Bu kaba dagilim ¢ogu agdlar icin yeterli degildir. Bu aglarda ayrica ayarlanabilen alt ag
maskeleri kullanilir.

4.5 Subnet mask

Bir alt ag maskesi ile ag siniflari daha ayrintili olarak bélinebilir. Ag alt maskesi IP ad-
resiyle ayni sekilde birbirlerinden nokta ile ayrilan 4 ondalik sayi ile belirtilir.

Her ondalik say1 subnet maskesi1 baytina (=8 bit) esittir ve dijital olarak da goésterilebi-

lir:

Subnet maskesi 6rnegi: 255.255.255.128
Bayt Desimal Dijital
1 255 11111111
2 255 11111111
3 255 11111111
4 128 10000000

Dijital gosterimde subnet maskesinde tum bitlerin ag adresi 1 olarak ayarlanmis olan
ve sadece katilimci adreslerinin bitleri 0 degerine sahip IP adresi ve subnet maskesi

gOsterilmektedir:

IP adresi: 192.168.10.129 Alt ag maskesi: 255.255.255.128
Byte 1 -4 Byte 1 -4
11000000 11111111
Ag adresi 10101000 11111111
00001010 11111111
Katilimci adresi 10000001 10000000

El Kitabi — MOVI-C® cihazlari
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4 Endiistriyel Ethernet Aglar — Esaslar
Standart gateway

Ag adresi 192.168.10. olan C sinifi ag, alt ag maskesi kullanilarak 255.255.255.128
asagidaki 2 aga bolunur:

Ag adresi Katihmci adresleri
192.168.10.0 192.168.10.1 — 192.168.10.126
192.168.10.128 192.168.10.129 — 192.168.10.254

Sebeke katilimcilar IP adresi ve alt ag maskesi igin mantiksal VE islemi kullanarak,
iletisim kurduklari partnerlerinin kendi aglari igcinde mi, yoksa baska bir agda mi olduk-
larini tespit ederler. iletisim partneri bagka bir sebekede ise, verilerin aktarilmasi igin
standart gateway adreslenir.

4.6 Standart gateway

Standard Gateway de bir 32-Bit adres Uizerinden adreslenir. Bu 32 bit adres, birbirle-
rinden nokta ile ayrilan 4 ondalik sayi ile belirtilir.

Ornek standart gateway 192.168.10.1

Diger aglara olan baglanti standart gateway lizerinden saglanir. Baska bir katihmciyla
gOrusmek isteyen ag katilimcisi IP adresini ve subnet maskesini mantikh bir sekilde
kullanarak aradigi katihmcinin kendi aginda olup olmadigina kadar verir. Aranan ag

katilimcisi bagka bir agda ise, kendi aginda bulunmasi gereken standart gateway’i (ro-
uter) adresler. Veri paketlerinin aktarimini bu standart gateway Ustlenir.

4.7 DHCP (Dynamic Host Configuration Protocol)

IP adresinin, alt a maskesinin ve Standard-Gateway parametrelerinin manulel ayar-
lanmasina alternatif olarak bu parametreler Ethernet aginda bir DHCP sunucusu tara-
findan otomatik olarak da verilebilmektedir.

IP adresi DHCP sunucusundaki bir tablodan atanir. Tablo MAC adresinden IP adresi-
ne atamalari icermektedir.

12  EIKitabi - MOVI-C® cihazlari
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PROFINET Agi — Oneriler 5

Ag komponentleri

5 PROFINET Agi — Oneriler
PROFINET (Process Field Network) PROFIBUS and PROFINET International (PI)
otomatiklestirmesi icin iletisim standartidir.

Moddler islev arahdi PROFINET'i tim uygulamalar ve piyasalar icin esnek bir ¢6zim
haline getirir. PROFINET ile gerceklestirilebilecekler:

+  Uretim ayrica proses otomasyonu igin uygulamalar
* Guvenlik uygulamalari
* Tahrik tekniginin izokron Motion Control uygulamalarina kadar tim spektrum igin

uygulamalar
UYARI
i PROFINET aginizi planlarken ve devreye alirken
PROFIBUS Nutzerorganisation e. V. (PNO) ve
PROFIBUS and PROFINET International (PI) kuruluglarinin bilgi ve yonetmeliklerini
dikkate alin.

PROFINET, White Papers, Planungs- igin ayrintili teknik bilgileri ve montaj uyarilarini
ve direktifleri PROFIBUS and PROFINET International (Pl) — www.profibus.com
web sitesinde bulabilirsiniz

B boélimde, PROFINET aginin planlanmasi ve isletiimesi sirasinda dikkate alinmasi
gereken en 6nemli gergeve kosullari agiklanmistir. Liste tam degildir.

51 Ag komponentleri

PROFINET aginin ag komponenti segiminde sunlari dikkate alin:

» Sadece endustriyel kullanima uygun ve PROFINET uyumlu ag komponentleri kul-
lanin.

» Sadece Managed Switches kullanin.
* Managed Switch, IEEE802.1Q uyarinca VLAN-Tagging desteklemelidir.
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PROFINET Agi — Oneriler
Maksimum hat derinligi

5.2

5.3

Maksimum hat derinligi

Asagidaki tablo "Store and Forward" Swi
mektedir:

itch’lerinde maksimum hat derinligini goster-

Giincelleme zamani

Maksimum hat derinligi

msn
1 7
2 14
4 28
8 58

Asagidaki tablo "Cute-Through" Switch’le
dir:

rinde maksimum hat derinligini gostermekte-

Giincelleme zamani

Maksimum hat derinligi

msn
1 64
2 100
4 100
8 100

Asagidaki tablo her PROFINET cihazi igi

n dretilen cevrimsel gercek zamani gdsterir.

Bu sirada 60 baytlik PROFINET paket boyutu ve 100 Mbit/s PROFINET kullanici veri-

leri varsayilir
Giincelleme zamani Ag yuki
msn %
1 0.86
2 0.43
4 0.22
8 0.11

Geligtirmeler ve 6zellikle NRT kominikasyonu igin yeteri kadar rezerve saglamaya yo6-
nelik PROFINET aginin planlanmasinda ¢evrimsel gergek zamanli iletisime iliskin asa-

gidaki sinirlara uyulmahdir:

Ag yiikii Oneri

<% 20 islem gerekli degil

% 20 - % 50 Planan ag yukunu kontrol edin.
> % 50 Ag yukuna azaltin.

El Kitabi — MOVI-C® cihazlari
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6 Cihazlarin muhendislik girigleri

Cihazlarin muhendislik girigleri 6

Asagidaki tablo bir miihendislik bilgisayarindan farkli cihazlara erisim olanaklarini gos-

terir.

Baglanti: Bilgisayarin Ethernet arabirimi lizerinden

Cihaza baglanti

Cihaz

Ethernet baglanti kablosu RJ45/RJ45, endUstriye uygun

X40/X41
X30 IN/X30 OUT
RJ45-fis konektor

*  MDX modular
+  MDX system
* MDX technology

3 m, parga nu-
marasi:
25643517

(veya CBG11A,
par¢a numarasi:
28233646

3 m, parga numarasi:
28117840

disi, A kodlu

CEN21A
Ethernet-baglanti kablosu RJ45/M12, endUstriye uygun X4233 1/X4233 2 ...DFC.0..
M12 fis konnektord, 4 pin,
disi, D kodlamali
Ethernet-baglanti kablosu RJ45/Mini IO, endustriye uygun | X42/X43 ...DFC.1..
Mini 10 fis konnektoru
Baglanti: Bilgisayarin USB arabirimi iizerinden Cihaza baglanti Cihaz
Kablo Arabirim adap- |Kablo
PC — USM21A |torii USM21 - Cihaz
Baglanti kablosu X31 +  MDX modular
RITY/RIT0, uzunlule R 110 fis konnektor » MDX system
USM21A . ..DFC..
Parca numaras: |, 530t kablosu X4141 . ..DFC.2
o 2831449 RJ10/M12, uzunluk:
USB-2.0-bag- » UZUNIUKS I \192-fis konnektord, 4 pin, |© MMF3..2
lanti kablosu" = 3 m, parga numarasi: | g
28111680 disi, A kodlu
- Baglanti kablosu X32 * MDX technology
- R 2‘2“2;5:21] D-Sub fis konnekior, 9 | N2 1A
:1.5m, - i - MMF3..
marasi: 18123864 pin, erkek
1) arabirim adaptorinin teslimat kapsaminda mevcuttur
2) Fis konnektoru opsiyonel olarak mevcuttur
Baglanti: Bilgisayarin USB arabirimi lizerinden Cihaza baglanti Cihaz
Kablo Kumanda Cihazi | Kablo
PC - CBG21A CBG21A - Cihaz
Baglanti kablosu D- | X31 +  MDX modular
CBG21A
SUb/RJ10, uzuniuk: g 40 fis konnektsrii + MDX system
. Parca numarasi: |3 m, parca numarasi: ¥
Baglanti 28238133 28117832 - ..DFC..
kablosu USB-A/
USB-2.0-Mi- Baglanti kablosu X41X41 « ..DFC."
ni-B, uzunluk: D-Sub/M12, uzunluk: 3145 s konnektsri, 4 pin, |+ MMF3.."

Dogrudan takih

X32

D-Sub fis konnektori, 9-
pin, erkek

* MDX technology
CFN21A

«  MMF3.."

1) Fis konnektoru opsiyonel olarak mevcuttur

El Kitabi — MOVI-C® cihazlari




7 PROFINET calisma karakteristigi
PROFINET arabirimi

7 PROFINET caligma karakteristigi

Cihaz bir PROFINET Device'dir. Glvenlik kartlari MOVISAFE® CSB..A ve CSS..A
Uzerinden cihaz PROFIsafe-Device olarak da PROFINET agina entegre edilebilir.

71 PROFINET arabirimi
PROFINET arabiriminin desteklenen &zelliklerini ilgili cihazin igletme kilavuzundaki
"Teknik Bilgiler" boliminde bulabilirsiniz.

Cihaz, IEC 11801 uyarinca Baski 2.0 Kategori 5, Sinif D’'ye gdre kapali Twisted-Pair
hatti Gzerinden diger ag katilimcilarina baglanabilir.

UYARI

IEEE Guncellik 802.3, 200 Edition uyarinca 2 ag katilimcisi arasindaki 10 MBa-
ud/100 MBaud Ethernet (10BaseT/100BaseT) i¢cin maksimum hat uzunlugu 100
m’dir.

jde

711 Entegre Ethernet-Switch

Cihazda fieldbus teknigine baglanmasi icin entegre 2 port Ethernet-Switch’i vardir.
Asagidaki ag topolojileri desteklenmektedir:

* Agag topolojisi
* Yildiz topolojisi
* Cizgi topolojisi
» Halka topolojisi

Switch gecikme siiresi

Hat olarak baglanmis endustriyel Ethernet-Switch'lerin sayisi telgraf siresini etkiler.
Bir mesaj cihazlardan gegtiginde telgraf suresi Ethernet-Switch'in gecikme suresi ile
geciktirilir.

Entegre edilen Switch Cut-Theough yonteminde calisir. Gecikme suresi yaklagik
5.5 ps.

Auto-Crossing

Disari yoneltilen Ethernet-Switch'in iki portu Auto-Crossing fonksiyonuna sahiptir. Bir
sonraki Ethernet-katilimcisina baglanti igin Patch- veya Crossover kablosu kullanilabi-
lir.

Autonegotiation

Bir sonraki katilimciya baglanti kurulumunda her iki ethernet katilimcisi baud hizi ve
Duplex-Modu hakkinda anlasmaya calisir. Ethernet baglantisinin iki Ethernet portlari
bunun igin autonegation islevini desteklemektedir ve segime gore 100 MBit'lik veya 10
MBit'lik bir baud hizi ile tam duplex veya yari duplex modunda caligir.

16 Eikitabi - MOVI-C® cihazlar
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PROFINET caligsma karakteristigi
Cihaz agiklamasi dosyasi

7.2 Cihaz agiklamasi dosyasi
UYARI
i Modifiye cihaz acgiklama dosyasi cihazda hatali calismaya neden olabilir.

Cihaz acgiklama dosyasindaki kayitlari degistirmeyin veya ekleme yapmayin. De-
gistirilmis olan bir cihaz agiklamasi dosyasi nedeniyle cihazin hatali ¢alismalar igin
SEW-EURODRIVE sorumluluk tstlenmez.

Cihazin fieldbus arabirimi PROFINET ile dizgiin konfiglirasyonunun kosulu
PROFINET-Controller mihendislik aracindaki (GSDML dosyasi) uygun cihaz agikla-
masl! dosyasinin kullaniimasidir. Dosya muhendislik ve cihazin veri aligverisi i¢in uy-
gun tim bilgileri igerir.

Cihaz aciklamasi dosyasinin gincel versiyonu SEW-EURODRIVE — www.sew-
eurodrive.com web sitesindedir [Online destek] > [Bilgiler & Dokimanlar] > [Yazilim]
sayfasinda "GSDML dosyasini" arayin.

Munferit cihazlarin cihaz agiklama dosyasinin tanimlamasi asagidaki tabloda gdsteril-
mistir:

Cihaz Cihaz agiklamasi dosyasi

Elektronik kapak DFC.. GSDML-V2.33-SEW-MQOVI-C-Decentrali-
zed-Electronics-yyyymmadd-rrrrrr

MOVIDRIVE® technology MDX../Fieldbus | GSDML-V2.33-SEW-MOVI-C-

kartt CFN21A MOVIDRIVE-yyyymmdd-rrrrrr

El Kitabi — MOVI-C® cihazlari
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7 PROFINET calisma karakteristigi

islem verileri konfigiirasyonu

7.3 islem verileri konfigiirasyonu

Cihaz islem verileri kanal lizerinden kumanda edilir. islem verisi kelimeleri E/A veya
PLC’nin periferi alani (PROFINET Controller) gdsterilmektedir ve aligildigi sekilde ad-

reslenebilir.

PROFINET yuva modelinin atamalari cihaz ailesine gore degisiklik gosterir.

7.31 MOVIDRIVE® technology (Fieldbus karti CFN21A)

Uygulama inverterinde CFN21A fieldbus kartli MOVIDRIVE® technology islem verisi
kelimeleri PROFINET yuva modeline gére asagidaki sekilde bolinmustir:

Yuva

islem verileri modiilii

Guvenlik karti
MOVISAFE® CSB..A igin F-modulii I/O (4/3 Bayt)

Guvenlik karti
MOVISAFE® CSS..A igin F-modulii I/O (5/6 Bayt)

Guvenlik moduli
MOVIKIT® Velocity Driveigin modiil I/O (05 kelime)

Guvenlik moduli MOVIKIT® Positioning Driveigin moddil /0
(08 kelime)

Moddl I1/0 01 — 16 (cihazin konfiglirasyonuna uygun islem verisi
kelimesi sayisi)

7.3.2 Elektronik kapak DFC..

Elektronik kapak DFC.. islem verisi kelimeleri PROFINET yuva modeline gore asagi-
daki sekilde dagitilir:

Yuva

islem verileri modiilii

1

Guvenlik karti
MOVISAFE® CSB..A igin F-moduli 1/0 (4/3 Bayt)

Gulvenlik modulu
MOVIKIT® Velocity Driveigin modiil I/0O (05 kelime)

Guvenlik modiili MOVIKIT® Positioning Driveigin modiil I/O
(08 kelime)

Modul 1/0 01 — 16 (cihazin konfiglrasyonuna uygun islem verisi
kelimesi sayisi)

18  Eikitabi - MOVI-C® cihazlar
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7.4 PROFINET alarmlan

PROFINET calisma karakteristigi 7
PROFINET alarmlari

Fieldbus arabirimleri bir cihaz arizasi durumunda diyagnoz alarmlari verilmesini des-
tekler. Diyagnoz alarmlari cihazin teslimat durumunda kapalidir. MUhendislik araci TIA
portalinda diyagnoz alarmlarini cihaz gérinimunde agabilirsiniz.

Asagdidaki islemleri yapin:

1. Cihaza genel bakista cihazin yuvasini 0 (Slot 0) isaretleyin.

2. Diyagnoz alarmini muayene penceresinde (editdér alaninin altinda) "Modul para-
metresi" grubunda agin.

... Distributed YO » PROFINET 10-System (100): PN/IE_1 » SEW-EUR [MDX90 + CFN21 [MDX90 + CFN21 V2.0] - X

|5"’ Topology view ||5Eh Metwork view "—l]'f Device view |_

d¢ [SEWEURODRIVEMDXIDCFNT w1 Device overview
f{ odule Rack Slot Iaﬂress 0 adc
* SEW-ELIR [u] [u]
L3 R e [u] 0x1
F-li0-Madule (473 Bytes) 0 1 0.8 0.
-_ Madule 11D (06 wards) 1] 2 9..20 g
g [u] 3
il 4
. [u] E
[<]m] 100% = —%— & ] i ] [#] ] B
|§ Properties H‘_i.'.lnfo i ||ﬂ Diagnostics |
J General ” 10 tags " System constants " Texts |
b General Il lz‘
P Rl Module parameters
Inputs Alarm settings (slot)
10 addresses L Enable diagnaosis alarms: _
4
»
28345778699

= Cihazin hata mesaijlari (hata numarasi ve hata agiklamasi) diyagnoz alarmi ola-
rak bildirilir ve modul diyagnozunda metin olarak goésterilir.

El Kitabi — MOVI-C® cihazlar | O



7 PROFINET calisma karakteristigi
PROFINET alarmlari

3. Givenli iletisimde diyagnoz alarmi PROFIsafe lzerinden entegre givenlik karti
icin ek olarak etkinlegtirilebilir. Bunun icin cihaza genel bakista cihazin yuvasini 1
(Slot 1) isaretleyin.

4. Diyagnoz alarmini muayene penceresinde (editoér alaninin altinda) "Modul para-
metresi" grubunda agin.

... Distributed YO » PROFINET 1O-System {100): PN/IE_1 » SEW-EUR [MDX90 + CFN21 [MDX90 + CFN21 V2.0] - mX

|E Topology view ||Eg'h Metwork view "ﬁf Device view |_

d¢ [seweurooRvEnDxsocrnd~] & B (Gl @ Device overview
w Module Rack Slot | address @ ada
* SEW-ELR [u] [u] ~
b PRI [x] 0 X1
I F-ll0-Madule (43 Bytes), 1] 1 0.8 0. =
-_ Madulz 10 (06 words) [ 2 9.20 8.
g [u] 3
o 4
. [u] E
(<[] 100% - v — & ¢ i | [»] | [+
|2l Properties H"_i.'.lnfo y"ﬁ Diagnostics |
J General ” 10 tags " System constants " Texts |
b General Il lz‘
e Module parameters
Inputs Alarm settings (slot)
110 addresses L Enable diagnosis alarms: _
4
v
28345785227

= Guvenlik kartindaki hata mesajlari (hata numarasi ve hata agiklamasi) diyag-
noz alarmi olarak bildirilir ve modul diyagnozunda metin olarak gdsterilir.
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PROFINET caligsma karakteristigi
Topoloji algilamasi icin PROFINET konfiglirasyonu

7.5 Topoloji algilamasi icin PROFINET konfigurasyonu
Cihaz topoloji algilama PROFINET 6zelligini destekler.

7.6 PROFINET IRT iletigimi
Cihaz IRT iletisimi (Isochronous Realtime) PROFINET 6zelligini destekler.

7.7 Web sunucu

Web sunucusuna su adresten ulasabilirsiniz — http://Icihazin P adresi
Web sunucusunda asagidaki bilgiler mevcuttur:

» Cihaz verileri

+ Isletim durumu

+ Islem verileri

+ Ag istatistikleri

@ > mdx Device Information Bus Diagnostics Device Status Process Values

Device Information

Address Information ~ MDX technology

Production Number Hardware Variant
C_636765021382324067 10
IP Address - c
Firmware Versions
192.168.10.4
FToms Ml Part Number Version Release
Firmware 1 18263534 03.00 201807201
MDX tEChnc'lOgy B 18259723 03.00 201807201
Firmware 2 A
MDX90A-0032-5E3-4-Tog ~ Cateway Address
— 192.168.10.1 Firmware 3 182663924 03.01 201804262
MAC-ID Firmware 4 18261027 02.03 201703251

00:0F:69:FF:CA:15

Visual Identification -
_ Power Section
Copy Version Information

Hardware Variant
3343

Firmware Versions

Part Number Version Release

Firmware 1 28209419 01.05 201702031
Firmware 2 28210751 01.05 201702031
28342256651

El Kitabi — MOVI-C® cihazlari



MOVIKIT® yazilm modiillii kontrol {initesi
MOVIKIT® yazilim moddilleri

8 MOVIKIT® yazilim modiillii kontrol {initesi

fde

Cihazlarin esnek islem verileri arabirimi kullanici tarafindan 6zel olarak yapilandirilabi-
lir. Bu kullaniciya maksimum esneklik saglar, fakat cihaz, parametre ve yapilandirma
olanaklari hakkinda ayrintili bilgileri gerekli kilar.

UYARI

SIMATIC S7 ile igslem verisi kelimesinin 3 bayt’li veya 4 bayt'tan daha uzun olan veri-
ler veri tutarlihdi nedeniyle prensip olarak SFC14 ve SFC15 sistem iglevlerii Gzerin-
den aktarilir.

8.1 MOVIKIT® yazilim modiilleri

Otomasyon tekniginin  standart gorevleri ve basit tahrik islevleri igin
SEW-EURODRIVE tarafindan yapilandiriimis yazilm moddilleri kullanilabilir.

MOVIKIT® yazim moddlleri asagidaki avantajlari saglar:

» Devreye alma iglemi kisalir

+ Belirlenen, test edilen iglev kapsami

» Standartlastirilmis islem verileri arabirimi

+ Mduhendislik araci TIA Portal icin drnek moduller ve érnek projeler

Talep Uzerine diger muhendislik araglari icin drnek modduller ve érnek projeler edi-
nilebilir.
Yazilim moddulleri miihendislik yazimi MOVISUITE® ile isletime alinabilir. Bu cihazin
islem verilerinin yapilandiriimasi ve nominal deger yapilandirmasi hakkinda ayrintili
bilgiler gerekmeden kolay ve hizli bir sekilde devreye alinmasina olanak saglar.

77 ElIKitabi - MOVI-C® cihazlar
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8.11

MOVIKIT® yazim modiillii kontrol {initesi
MOVIKIT® yazilim moduilleri

MOVIKIT® Velocity Drive yazilim modiilii
MOVIKIT® Velocity Drive hizi degistirilebilen tahrik iglevlerini igerir.

Yazilim modiliine yonelik bilgileri "MOVIKIT® Positioning Drive / Velocity Drive” el kita-
binda bulabilirsiniz.

Mihendislik projesi TIA Portal ficin érnek projeyi SEW-EURODRIVE — www.sew-
eurodrive.com web sitesinde bulabilirsiniz [Online destek] > [Veriler & Dokiimanlar] >
[Yazilim] sayfasinda "Movikit” dosyasini arayin.

Device properties |- | BIEIE BUSHERNSES
Drive trains
Functions Fieldbus interface

Diagnostics

Process data input PI4:  Torque [% nominal motor torque
Stams p que [ que] El
PLC PLC output data PLC inputdata Drive

s <<<< - J
MOVIKIT® diagnostic
= Control word PO1 FI1 Status word
® i
:;'IF)VIK]TL) e Setpoint speed PO 2 P12 Actual speed
TIVE

Setpoint acceleration PO 3 P13 Status/main fault - subfault
§odl Basic settings Setpoint deceleration PO 4 P14 Torque
Mon'ltoringfunctions Digital cutputs POS FI5 Digital inputs

rive functions

§EN Inputs/outputs

Fieldbus interface

MOVIKIT® runtime
control

28343971083
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MOVIKIT® yazilm modiillii kontrol {initesi
MOVIKIT® yazilim moddilleri

8.1.2 MOVIKIT® Positioning Drive yazilim modiilii

MOVIKIT® Positioning Drive hizi degistirilebilen tahrik islevlerini igerir. Asagidaki ¢alig-
ma sekilleri desteklenmektedir:

Adim adim ¢alistirma

Hiz kontrold

Referans modu

Dogrusal posizyonlandirma
Modulo pozisyonlandirma

Yazilim modduline yonelik bilgileri "MOVIKIT® Positioning Drive / Velocity Drive” el kita-
binda bulabilirsiniz.

Muhendislik projesi TIA Portal figin érnek projeyi SEW-EURODRIVE — www.sew-
eurodrive.com web sitesinde bulabilirsiniz [Online destek] > [Veriler & Dokuimanlar] >
[Yazihm] sayfasinda "Movikit” dosyasini arayin.

s trape it Fieldbus interface
Drive trains
Functions Fieldbus interface
Diagnestics
o Process data input PI4:  Torque [% nominal motor torque] =l
PLC PLC output data PLC inputdata Drive
Process values |
Fault memory »EEE << WJ
MOVIKIT® diagnostic
= Control word PO1 PI1 Status word
pe o
I'E\:F)\."IKITL_) FosEEe) Setpoint speed PO 2 P12 Actual speed
rive
Setpoint acceleration PO 3 P13 Status/main fault - subfault
Basic settings Setpoint deceleration PO 4 P14 Torque
st s Digital cutputs PO FI5 Digital inputs
Target application mode PO 6 PI6 Actual application mode
Drive functions Target position high word PO 7 F17 Actual position high word
Inputs,’outputs Target position low word PO 8 P18 Actual position low word
Fieldbus interface
MOVIKIT® runtime
S control
28343974667
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SEW_SPA islev modiilu tizerinden parametreleme
Moduil kiitiphanesi

9 SEW_SPA islev modiilu Uizerinden parametreleme

SEW_SPA islev modili Smart Parameter Access (SPA) Ulzerinden PLC ile
SEW-EURODRIVE alt cihazlann arasindaki iletisim igindir. SPA protokoll
SEW-EURODRIVE SMLP (Simple MOVILINK® Protocol) protokoliiniin sonraki versi-
yonudur.

islev modiilii sunlara olanak saglar:

« MOVI-C® cihazlarinin kolay mihendisligi

*  PROFIBUS ve PROFINET Uizerinden iletisim

* Cevrimsel iletisim Gzerinden parametrenin okunmasi ve yazilmasi

9.1 Modiil kiitiphanesi

Cesitli SIMATIC kontrol Gnitesi ailelerinde kullanim igin farkh modul kitiphanesi versi-
yonlari gerekir:

Kontrol linitesi Modiil kiitiiphanesi

S7-1200 SEW_SPA_TIA_S71200_Lib_V1.3
S7-1500 SEW_SPA_TIA_S71500_Lib_V1.3
S7-300/S7-400 SEW_SPA _TIA_S7300_S7400_Lib_V1.3

iigili SEW_SPA_TIA_S7.. Lib_V1.3 modiil kiitiphanesini TIA Portali projesinde kulla-
nabilmek igin édnce kitiphane argivden ¢ikariimalidir.

Asagidaki islemleri yapin:

1. TIA Portalinda ment komutu [Ekstralar] > [Global kitiphaneler] > [Kutliphaneyi ar-
sivden gikarmal.

= Kitliphane arsivden cikarildiktan sonra SEW_SPA moduli kullaniimalidir.

El Kitabi — MOVI-C® cihazlar ) 5



9 SEW_SPA islev modiilii
Modul arabirimi

9.2 Modiil arabirimi

9.21 Girisler

uzerinden parametreleme

Parametre Tip Standart de- |Deger aralig: Aciklama
ger

Req BOOL False - Okuma gorevini/yazma goérevini bas-
latan ylkselen kenar.

Reset BOOL False - TRUE = Modulin resetlenmesi

RdWrt BOOL False - Okuma gorevi/lyazma gorevi:
*  FALSE = Okuma
« TRUE =Yazma

HwID HW_10 ya |16#00 - Cihazin donanim ID’si

da WORD «  PLC S7-1200/S7-1500 icin
HW_IO

* PLC S7-300/SP-400 i¢cin WORD

DeviceNr INT 0 0-7 Routing sirasinda kullanilacak cihaz
numarasil.

Index WORD 16#00 2000h — 27FFh Parametrenin cihazdan okunmasi ve
yazilmasi igin indeks

Subindex BYTE 16#00 - Parametrenin cihazdan okunmasi ve
yazilmasi igin alt indeks

Dataln DWORD 16#00 - Gonderilecek veriler. Veriler sadece
bir yazma gorevinde gereklidir, oku-
ma gorevi sirasinda hesaba katil-
maz.

26 | Eikitabi - MOVI-C® cihazlar
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9.2.2 Cikislar

SEW_SPA islev modiilu tizerinden parametreleme

Modul arabirimi

Parametre Tip Standart de- |Deger aralhigi Aciklama
ger
Done BOOL False - Gdrevin ydratildugund gosterir.
Busy BOOL False - Gorevin su anda islendigini gosterir.
Error BOOL False - Gorevin islenmesi sirasinda bir hata
meydana geldigini gosterir.
Hata gdstergesi asagidaki paramet-
relerden olusur:
e Status
* Error_Class
e Error_Code
Status DWORD 16#0000 - SFB52 (RDEC) ve SFB53 (WRREC)
moddillerinin sistem islevlerinindurum
bilgisi
*  16#0000 = Gorev basariyla yuri-
talda.
*  16#1010 = SPA okuma hatasi
*  16#1011 = SPA yazma hatasi
* 16#1012 = Yanhis SPATID
(Transaction ID)
Error_Class BYTE 16#00 - 16#04 = SPA hatasi
Error_Code DWORD 16#00 - *  16#00 = Unspecified (tanimlanan
hataya yakin degil)
e 16#01 = Unknown Command
e 16#02 = Invalid Index
e 16#03 = Invalid Subindex
*  16#04 = Invalid Frame
e 16#05 = Not Init (hazirlaniyor)
e 16#06 = Timeout
DataOut DWORD 16#00 - Okuma gorevinin alinan verileri

El Kitabi — MOVI-C® cihazlar | )/
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10.1

PROFIlsafe
Givenlik kartlart MOVISAFE® CS..A

PROFIsafe

IEC 61508-uyumlu PROFIsafe teknolojisi PROFIBUS and PROFINET International
(PI) tarafindan gelistiriimis ve dinya capinda yerini almistir. PROFIsafe uluslararasi
IEC 61784-3-3-3 normuna konu olmustur. PROFIsafe iletisim yénteminden bagimsiz-
dir ve uygun fiyatl ve esnek islevsel glivenlik saglar. Sensérden kontrol Gnitesi Gzerin-
den aktore giden tim iletisim yolunu kapsar ve givenlik ve standart iletisimi bir kablo-
ya (Siyah Kanal Prensibi) entegre eder.

Guvenlik kartlari MOVISAFE® CS..A

Guvenlik kartlarinin MOVISAFE® CS..A 6zellikleri ve desteklenen tahrik givenlik iglev-
leri agagidaki tabloda gosterilir.

MOVISAFE® CS..A | F-DI | F-DO | Durma Hareket taninmadan 2. Enkoder baglan- | PROFIsafe
olustu tisi
(guivenli degil)
CSB51A - - |STO, SS1c - - Evet
CSB21A - |STO, SS1c - - Evet
CSB31A 2 |STO, SS- - Evet Evet
1c, SBC
CSS21A 4 2 |STO,SS- |SOS, 881, 882, SLS, - Evet
1c, SBC SSR, SLA, SSM, SLlI,
SDI
CSS31A 4 2 |STO,SS- |[SOS, 881, 882, SLS, Evet Evet
1c, SBC SSR, SLA, SSM, SLlI,
SDI
10.2  Givenlik kartlari MOVISAFE® CS..A cihaz agiklamasi dosyasi

Guvenlik kartlari MOVISAFE® CS..A igin cihaz agiklamasi dosyasindan (GSDML dos-
yasi) gfarkl kayitlar secilmelidir:

Asagidaki tablo uygun PROFIsafe moduilinin (cihaz agiklamasi dosyasindaki kayit
GSDML dosyasi) ilgili glivenlik kartina MOVISAFE® CS..A atanmasini gostermektedir:

MOVISAFE® CS..A

PROFIsafe modiilii

fde

CSB51A F-1/0-modiilii (4/3 byte)
CSB21A F-1/0-modiilii (4/3 byte)
CSB31A F-1/0-modiilii (4/3 byte)
CSS21A F-1/0-modiilii (6/5 byte)
CSS31A F-1/0-modiilii (6/5 byte)
UYARI

PROFIsafe spesifikasyonuna gore V2.6 surimu PROFIsafe Controller kullaniyorsa-
niz PROFIsafe modiillerini "V2.6" ilavesi ile kullanin. Diger hallerde PROFIsafe mo-

dalunui ilave olmadan kullanin.
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PROFlsafe 1
Guvenlik kartlart MOVISAFE® CS..A islem verileri profili

10.3  Giivenlik kartlari MOVISAFE® CS..A islem verileri profili

Tahrik guvenlik iglevleri STO, SS1, SBC, SOS, SS2, SLS, SSR, SLA SSM "low etkin"

fieldbus Uzerinden yuratular.

Parametrelenen tahrik guvenlik islevleri uygulanamiyorsa ilgili bit F kontrol Gnitesinin
islem c¢ikis verilerinde TRUE ile kumanda edilebilir.

islem verilerinin ayrintilh agiklamasini ilgili giivenlik kartinin el kitabinda bulabilirsiniz.

10.3.1  Giivenlik karti MOVISAFE® CSB51A islem verileri profili

Device properties
Drive train

Functions

ot
Setpoints

Device data
Actual values
Basic settings

Drive functions Device status

Fault stat
Techn{:;ll::g)ur functi A
Fault memory

Monitering functit| Process values

E MOVISAFE® €., || S10 Sttus
= Position function

Diagnestics
Status Acceleration functs

Muting/test mode:
Bl Process values
Limit values

Fault memory Inputsfoutputs

MOVIKIT® diagng |

Process data
F-communication
B MOVISAFE® CS..

Speed function st3

6.4.42 Process data
Safe process output data
Bit Meaning Value
Bytel 0 STO1 ®
Bytel 6 Unlatch F-DI ®
Bytel 7 Fault acknowleds @
Byte3 2 SSx1 ®
Byte3 3 SSx2 ®

Safe process input data

Byte 1
Byte 1
Byte 1
Byte 3
Byte 3

Bit Meaning Value

0 STO1 (0]

6 Warning ®

7 Fault status ®

2 55x1 (o]

3 55x2 (o]
28365859979
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Device properties
Drive train
Functions
AEM Inputs/outputs
Setpoints
Actual values
rive functions

=

Technology functi

Guvenlik kartlart MOVISAFE® CS..A iglem verileri profili

Device data
Basic settings
Device status
Fault status

Fault memory

Monitoring functic’| Process values

E MOVISAFE® CS..

Diagnestics

Status
Process values

P MOVISAFE® CS..

STO status

=\ Position function

Speed function sta

Acceleration functs
Muting/test mode
Limit values
Inputs/outputs
Process data

F-communication

6.4.42 Process data
Safe process output data
Bit Meaning WValue
Bytel 0 STO1 ®
Bytel 6 Unlatch F-DI ®
Bytel 7 Fault acknowleds @
Byte3 2 5Sx1 ®
Byte3 3 55x2 ®

Giivenlik kartlari MOVISAFE® CSB21A ve MOVISAFE® CSB31A iglem verileri profili

Safe process input data

Byte 1
Byte 1
Byte 1
Byte 1
Byte 2
Byte 2
Byte 2
Byte 2
Byte 3
Byte 3

Bit Meaning

Wk WM S N oy WO

STO1

Input data valid
Warning

Fault status

F-DI 00
F-DI01
F-DI02
F-DI03
SSx1
S5x 2

Value

0O0POOPOPOOO0O

28365863563
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PROFIsafe 1
Guvenlik kartinin F periferi veri blogu

10.3.3  Giivenlik kartlari MOVISAFE® CSS21A ve MOVISAFE® CSS31A islem verileri profili

Device properties 6.4.42 Process data

Drive train Safe process output data Safe process input data
Functions Bit Meaning WValue Bit Meaning WValue
P [nouts/outputs Bytel 0 STO1 ® Bytel 0 STO1 ®
Bytel 1 Sllincrementen @ Bytel 1 Safety functionc @
Setpoints Bytel 2 SBT clearance ® Bytel 2 SBT active (o]
Device data i i
Actual values Bytel 4 Muting ® Bytel 3 Inputdatavalid @
Basic settings Bytel 5 Test mode active @ Bytel 4 Muting (o]
Drive functions Device status Bytel 6 Unlatch F-DI ® Bytel 5 Test mode active @
Bytel 7 Fault ack led Bytel 6 Warni
=20 Technology functi Fault status yte ault acknowleds € yte arning ®
Fault memory Byte2 0 F-DO 0D ® Bytel 7 Fault status ®
Monitoring functic| Process values Byte2 1 F-DOO1 ® Byte2 0 F-DIOO ®
Byte3 0 SOS1 (o] Byte2 1 F-DIO1 (o]
E MOVISAFE® .. || 1O Status " "
Ul position function Byte3 2 SSx1 (o] Byte2 2 F-DIO2 (o]
Diagnostics Speed function st CERERIESLY (o] Byte2 3 F-DIO3 (o]
Status Acceleration funciiiCGERRSIELS 0] Byte3 0 5051 0]
. | Muting/test mode SR 5 SDI2 ® Byte3 2 5Sx1 ®
= rocess values
oot Byte3 6 SU1 ® Byte3 3 55x2 ®
Byte3 7 5SL2 Byte3 4 SDIL
Fault memory Inputs/outputs yte © yte ©
Byted 0 SLS1 ® Byte3 5 SDI2 ®
_ . Process data
MOVIKIT® diagnc | . Byted 1 SLS2 ® Byte3 6 SU1 ®
F-communication Ew N P @ EUE P P @
P MOVISAFE® CS.. yte yte
Byte4 3 SLS4 ® Byted 0 SLS1 ®
MOVIKIT® Velocity Byted 4 SSR1 @ Byted 1 SIS2 @
fol Basic settings Byted 5 SSR2 (o] Byted 2 5153 ®
Byte5 0 SLA1 ® Byte4 3 SLS4 ®
Byte5 1 SLAZ2 ® Byted 4 SSR1 ®
Drive functions Byte4 5 55R2 (o]
Byte5 0 SLA1 ®
Byte5 1 SLAZ2 ®
Byte5 2 SSM1 ®
Byte3 3 S55M 2
MOVIKIT® runtim yte ©
control Byte5 4 SSM 3 (o]
Byte5 5 SSM4 ®

28362681995

10.4  Giivenlik kartinin F periferi veri blogu

Her guvenlik karti i¢in, konfigirasyon aracinda (HW-Config) ¢evirirken otomatik olarak
bir F-periferi veri blogu (DB) olusturulur. F-periferi veri blogu, kullaniciya emniyet prog-
rami igerisinde degiskenleri dederlendirebilecedi veya kontrol edebilecedi bir ara birim
sunar.

Sembolik isim sabit 6n ek "F", F-periferinin baslangi¢ adresinden ve Object properties
icerisindeki konfiglirasyonu'nda F-periferisi icin kayith isimden olusturulur (6rnegin
FO0008_198).

El Kitabi — MOVI-C® cihazlari | 3]



10

PROFIlsafe

Guvenlik kartinin F periferi veri blogu

PASS_ON

ACK_NEC

Asagidaki tablo glivenlik kartinin F-periferi veri blogunu DB godstermektedir:

Adres |Sembolik isim |Veri tipi |islev Varsayilan
(Degisken)
Kullanicinin |DBX0.0 ["FO0008_198" |BOOL 1: Pasiflestir- |0
kontrol ede- (PASS_ON) meyi etkinlesti-
bilecegi de- - rin
giskenler  Inpy0 1 ["Foo008 198" |BOOL  |1: Givenlik |1
(ACK_NEC) kartinda tekrar
- birlestirme igin
onaylama ge-
rekli
DBX0.2 |"F00008_ 198" |BOOL 1: Tekrar bir- |0
(ACK_REI) lestirme icin
- onaylama
DBX0.3 ["FO0008 198" |BOOL Parametre de- |0
(IPAR_EN) gisimi icin de-
- gisken (guven-
lik karti tarafin-
dan desteklen-
mez).
Kullanicinin |DBX2.0 |"F00008 198" |BOOL Pasiflestirme 1
okuyabilece- (PASS-OUT) gerceklestirin
gi degisken-
ler DBX2.1 |"F00008_198" |BOOL 1: Yedek de- |1
(QBAD) gerler verilir
DBX2.2 |"FO0008_198" |BOOL 1: Tekrar bir- |0
(ACK_REQ) lestirme igin
- onaylama tale-
bi
DBX2.3 ["FO0008_ 198" |BOOL Parametre de- |0
(IPAR_OK) gisimi icin de-
- gisken (guven-
lik karti tarafin-
dan desteklen-
mez).
DBB3 "FO0008_198" |BYTE Servis bilgisi -
(DIAG)

Degisken PASS ON ile guvenlik kartinin pasiflestiriimesini etkinlestirebilirsiniz.

PASS_ON = 1 oldugu surece, F-periferisinin pasiflestirimesi devam eder.

Hata giderildikten sonra ACK_NEC degiskenine bagli olarak guivenlik karti tekrar bir-

lestirilir.

ACK_NEC = 0: Parametreler otomatik olarak tekrar birlestirilir.

ACK_NEC = 1: Kullanici onayi ile tekrar birlestirme gerceklesir.

37 Eikitabi - MOVI-C® cihazlar
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ACK_REI

ACK_REQ

PASS_OUT

QBAD

DIAG

PROFIsafe
Guvenlik kartinin F periferi veri blogu

A UYARI

ACK_NEC = 0 degigkeninin izin verilmeyen parametrelemesi.
Olim veya agir yaralanmalar

» Degiskenin ACK_NEC = 0 parametrelenmesine, sadece emniyet teknigi acisin-
dan bir otomatik tekrar birlestirme, ilgili islem icin uygun ise izin verilmektedir.

« llgili islem igin otomatik tekrar birlestirmeye izin verilip verilmedigini kontrol ediniz.

Guvenlik kartinin tekrar birlestiriimesi i¢in hata giderildikten sonra ACK_RE/ degiske-
ninde pozitif kenarli bir uygulayici onayi gereklidir. Bir onaylama ancak, degisken
ACK_REQ = 1 oldugunda mumkuinddar.

F-kontrol sistemi, glvenlik karti veri aligverisinde tim hatalar kaldirildiktan sonra
ACK_REQ = 1 verir. Basarili bir onaylamanin ardindan ACK_REQ F-kontrol sistemi
tarafindan sifirlanir.

PASS OUT degiskeni guvenlik kartinda pasiflestirme gergeklestirme durumunu goste-
rir. Yedek degerler verilir.

Guvenlik karti ile veri aligverisinde hata. Bir pasiflestirime oldugunu gdsterir. Yedek
degerler verilir.

Servis calismalari icin DIAG degiskeni Uzerinden, F-kontrol sisteminde olusan hatalar
ile ilgili, hata emniyeti olmayan bir bilgi sunulur. Ayrintili bilgi icin F-kontrol sisteminin
ilgili el kitabina bakiniz.

10
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1 1 PROFINET/PROFIsafe ile devreye alma

IP adres parametrelerinin ayarlanmasi

11 PROFINET/PROFIsafe ile devreye alma
Devreye alma bir drnekte ayrintili aciklanacaktir. Ornekte bir uygulama inverteri
MOVIDRIVE® technology bir PROFINET agina baglanir.
Diger MOVI-C® cihazlari analog olarak devreye alinir.

11.1  IP adres parametrelerinin ayarlanmasi
Uygulama inverterinin MOVIDRIVE® technology IP adresi parametrelerinin ayarlanma-
sI su sekildedir:

* TIA Portal gibi PROFINET icin muhendislik araci Gzerinden (bkz. "Uygulama inver-
terinin PROFINET-agina baglanmasi ve yapilandiriimasi” (— & 37))

« Muihendislik yazilimi MOVISUITE® lzerinden (bkz. "Uygulama invertériiniin MOVI-
SUITE®deki konfiglirasyonu" (— B 41))

11.2 Muhendislik bilgisayarina baglanti - Uygulama inverteri

Muhendislik bilgisayarini uygulama inverterine baglamak igin birgcok se¢cenek mevcut-
tur.

Endustriyel Ethernet agi Uzerinden baglanti

26573068939

34 Eikitabi - MOVI-C® cihazlar
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PROFINET/PROFlsafe ile devreye alma 1 1

Mihendislik bilgisayarina baglanti - Uygulama inverteri

Arabirim adaptéri USM21A (izerinden uygulama inverterinin mihendislik arabirimine
baglanti

26573221899
USB arabirimi olarak manuel kullanma unitesi CBG21A/CBG11A uzerinden baglanti

26573225739

El Kitabi — MOVI-C® cihazlar 35



1 1 PROFINET/PROFIsafe ile devreye alma
Uygulama inverterinin PROFINET-agina baglanmasi

11.3 Uygulama inverterinin PROFINET-agina baglanmasi

Ornekte agagidaki cihaz topolojileri kullanilr:

+  Ust kontrol tinitesi SIMATIC S7

- MOVIDRIVE® technology MDX90AT

* Arabirim adaptéri USM21A

Cihaz topolojisinin sematik gdsterimi asagidaki sekildedir:
[1]

[2]

X32

25711776907

[1] DC 24 V besleme gerilimi

[2] Field bus baglantisi

[3] USB Tip A-B icin USB baglanti kablosu

[4]  Arabirim adaptoria USM21A

[5] Bir RJ10 fisi ve 9 kutuplu bir D-Sub fisi olan arabirim kablo
[6] MOVIDRIVE® technology

Cihazlarin yapilandiriimasi ve devreye alinmasi icin su araglar kullanilir:

«  SEW-EURODRIVE MOVI-C®cihazlari igin MOVISUITE®

* PLC i¢in Simens firmasi TIA Portal (SIMATIC STEP 7)

Uygulama inverterinin PROFINET-agina baglanmasi birgok islem adiminda gergekles-
tirilir:

» "Fieldbus katiimcilarin yapilandiriimasi" (— & 37)

+ "Uygulama invertoriniin MOVISUITE®deki konfigirasyonu" (— B 41)
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25869299/TR — 03/2019



25869299/TR — 03/2019

PROFINET/PROFlsafe ile devreye alma 1 1

Fieldbus katilimcilarin yapilandiriimasi

11.4  Fieldbus katihmcilarin yapilandiriimasi

Ornek projede filedbus katilimcida su cihazlar:

* PLC PROFINET-Controllerdir.

« Uygulama inverteri MOVIDRIVE® technology PROFINET-Devicedir.
Cihazlar su araglarda yapilandirilir:

«  MOVISUITE®

* TIA Portal, strim V14

Fieldbus katilimcilari birgok islem adiminda yapilandirilir:

* "Uygulama inverterinin PROFINET-agina baglanmasi ve yapilandiriima-
si" (— B 37)

*  "PROFINET cihaz adi atanmasi" (— & 39)

11.4.1  Uygulama inverterinin PROFINET-agina baglanmasi ve yapilandiriimasi

Uygulama inverteri MOVIDRIVE® technology, PLC ile baglanacak ve yapilandirilacak
TIA Portal projesine eklenmelidir.

Yapilandirma sirasinda uygulama inverterlerine mantikl bir isim, IP adresi ve adresler
ile islem verileri atanir.

Asagdidaki islemleri yapin:

v" Uygulama inverterinin cihaz agiklamasi dosyasi (GSDML dosyasl) zaten
SEW-EURODRIVE — www.sew-eurodrive.com web sitesinden indirildi ve mu-
hendislik bilgisayarina lokal olarak kaydedildi.

1. TIA Portal baslatin ve yeni bir TIA Portal projesi olusturun.
2. TIA Portalina cihaz agiklamasi dosyasini kurun.

PLC'yi projeye ekleyin. PROFINET cihazina isim verin ve PLC’nin IP adresi para-
metresini girin.

4. PLC’de PROFINET arabirimine 10 sistemini ekleyin.

El Kitabi — MOVI-C® cihazlar | 3/
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Fieldbus katilimcilarin yapilandiriimasi

5. Donanim katalogunu acin. "Diger alan cihazlar" > "PROFINET IO" > "Drives" >
"SEW-EURODRIVE" > "MOVI-C MOVIDRIVE" altinda MOVIDRIVE® technology
icin kayit secin ve bunu ag gorinusinde PLC’ya atayin.

|,._5’ Topology view ”ﬂ] Network view ||l Device view | Options

Ef Metwork ” Connections E’. M =
0 10 system: PLC.PROFINET10-System (100) i v | Catalog
Jl | o],
pLC SEW-EUR | ' 7 [ Filter
CPU 315F-2 PNI... MDX90 + CFN2... = » [ Contrallers
FLC . » [ Hul
ﬂ » if. PC systems
’:-:-! » 3—; Drives & starters
PLC. PROFINET 10-System.. b ﬁ_f. Hetwark carmpanents

» r‘_f. Dietecting & hlanitoring
» :f. Distributed I'0
» [} Field devices
- r‘_f. Otherfield devices
~ [ FROFINET 10
» [ contrallers
- 5 Drives
» [ sEW
~ [ SEV-EURODRIVE
3 rjl MOVI-C Decentralized Electronic
» [l MOVIC DRC
~ [l MOVI-C MOVIDRIVE

> [ ami

[ D90 + CFN21 V2.0
v [l MOVIC MOVIGEAR
v [ sEW
» [l SIEMENS AG
» [l Sensors
» [ FROFIEUS DF

28343981067

6. Uygulama inverterinin IP adresi parametresini muayene penceresinde (en alt edi-
tor alani) "Ethernet adresleri" grubuna girin.

7. Bu uygulama inverterine bir PROFINET cihaz ismi verin. PROFINET cihaz adinin
MOVISUITE® projesindeki cihaz tanimiyla ayni olmasina dikkat edin.

8. lIstenen iglem verisi kelimesi sayisini donanim katalogundan siiriikleyip birakarak
ekleyin. Alternatif olarak islem verisi kelimeleri modulde ¢ift tiklanarak cihaz genel
goriinimuine eklenebilir. Otomatik olarak dogru yuvaya takilirlar.

UYARI

1 yuvasi PROFlIsafe igin ayriimistir. Her ana cihaz icin daima sadece 1 PROFIsafe
modulu takilabilir.

jde

2. yuvadan itibaren standart islem verisi kelimelerini cihaz genel gérinimune ekleye-
bilirsiniz.
Saylyl guncel olarak uygulama inverterinde parametrelenen muhendislik yazilimi

MOVISUITE® islem verisi kelimeleriyle belirleyin. islem verisi kelimelerinin atanmasi-
na yonelik diger bilgileri "islem verileri konfiglirasyonu" (— B 18) bulabilirsiniz.

38  Eikitabi - MOVI-C® cihazlar

25869299/TR — 03/2019



25869299/TR — 03/2019

11.4.2

PROFINET/PROFlsafe ile devreye alma
Fieldbus katilimcilarin yapilandiriimasi

D buted UFO PRO O e 00): P R DX90

‘; Topology view ||EE,] Metwork view "—l]'f Device view | Options
##* [SEWEUR [MDX90 + CFN21 V2| =] [fug) e ]

&

J Device overview I

Module .. Rack |Slot |laddress Qad ~ | Catalog
wIEW-ELIR 0
b PH-IC 0 X1 E Filter
F-Modus I (4/3 Byte.. } 0.2 .

eetnel® WA J » [ Head maodule
'5 Madule

[. Leerplatz
v [l FROFIsafe Madules

vp_uProcesstIata Madules

L
Bl o

Wadule 1D (06 words)

o o ole ol =

o = wl

[. Madule 1D (01 ward)

[l Madule 110 (02 woaords)
[. WModule 110 (03 wards)
[. WMadule 11D (04 words)
Ul Module 1) s)
Tl vicdule 110 (07 wards)
[. WModule 110 (08 wards)
[. Madule 11D (09 wards)
[l Madule 110 (10 waords)
[. Wodule 110 (11 wards)
[. WMadule 110 (12 wards)
[. Waodule 110 (13 words)
[. Madule 110 (14 wards)
[. Madule 110 (15 wards)
[. WModule 110 (16 wards)
[. Madule 11D (18 wards)
[l Madule 110 (21 words)
[. WModule 110 (24 wards)
[. Madule 110 (25 words)

28344065291

PROFINET cihaz adi atanmasi

Yapilandirma sirasinda fieldbus katilimcilarina atanan veriler (PROFINET cihaz adi,
IP adresi, standart islem verileri) 6nce muhendislik bilgisayarinda sadece TIA Portal
projesinde tanimlanmistir. PLC projesi ygklendikten sonra veriler PLC’ye aktarilir ve

etkinlestirilir.
Asagidaki islemleri yapin:
v Uygulama inverterini MOVIDRIVE® technology yapilandirdiniz.

1. Projeyi PLC’ye kullanilan programlama arabirimi Gzerinden yukleyin.

11
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Fieldbus katilimcilarin yapilandiriimasi

2. TIA Portal projesi PLC’ye aktarildiktan sonra uygulama inverterindeki durum LED’i
BF kirmizi yanar (bus hatasi), uygulama inverterine belirlenen PROFINET cihaz
adi atanir. Bunun igin farenin sag tusu ile uygulama inverterinin baglam mentsuni
acin ve cihaz adini atayin.

= Isim atamaya yonelik ayarlari iceren pencere goriintiilenir.

Configuration Fieldbus System » Devices & networks

|; Topology view ||,1Jﬂ-h Metwork viewe  |[If Device view

p{] Metwork '“] Connections | HLI connection @ % _j @‘l b4 3
1 10 system: PLC_PROFINET IO-System (100) E
PLC SEW-EUR
CPU 315F-2 PNI... MDXS0 + CFN2...
BLC 2 Y Device configuration
Change device
Write 10-Device name to Micro Memary Card
PLC. PROFINET IO-System.... Start device toal
Start devics too
x Cut Ctrl4x
5| copy Ctrl+C
5| Faste ctrley
¥ Delete Del
Fename F2 :
; Goto topalogy view m
L3
Cormpile ] W
Download to device ]
ﬁ Go online Ctrlelt
¥ Gooffline Crl+hd
B Online & diagnostics Ctrl+D
[ Assign device name
Fecerve alarrms
forced operands
Cro efe Shift+F 11
g Properties Alt+Enter
_-Ib Export module labeling strips..
28344069003

3. Uygulama inverterinin PROFINET cihaz ismini segin.

Uygulama inverterinin kullanilan programlama arabirimini ayarlayin ve ulasilan ka-
tilimcilarin listesini glincelleyin.

5. Uygulama inverterini isaretleyin ve cihaz adini atayin. Bdylece cihaz agiklamasi
dosyasinda (GSDML dosyasi) Onerilen adin Uzerine yazilir.

= PROFINET cihaz adi atanmissa uygulama inverteri durumun "TAMAM" oldugu-
nu bildirir. Durum LED’i BF soéner.

6. TIA Portal projesini kaydedin.

A()  EKitabi — MOVI-C® cihazlan
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11.5

11.5.1

PROFINET/PROFlsafe ile devreye alma 1 1
Uygulama invertorinin MOVISUITE®'deki konfiglirasyonu

Uygulama invertoriiniin MOVISUITE® deki konfigiirasyonu
Uygulama inverterinin MOVIDRIVE® technology konfigiirasyonu birgok igslem adiminda
gerceklestirilir:
* "Agda cihaz taranmas!" (— B 41)
+  "MOVISUITE®a uygulama inverterinin devralinmasi" (— B 42)
» "Guvenli iletisim kanalinin yapilandiriimasi" (— B 46)

Agda cihaz taranmasi
Asagidaki islemleri yapin:

v' Muhendislik bilgisayari ile uygulama inverteri MOVIDRIVE® technology arasindaki
baglanti arabirim adaptéri USM21A Gzerinden olusturulur.

MOVISUITE® baslatin.
2. Agda yeni MOVISUITE® projesi taramasi olusturun.

P

New project Last opened projects Tools

:D Always start with last project

Quiick access

Driving the world

9007216181236875

El Kitabi — MOVI-C® cihazlan  Z].7]



1 1 PROFINET/PROFIsafe ile devreye alma
Uygulama invertorinin MOVISUITE®'deki konfiglirasyonu

3. “USB” ag tipini ve “Tarama” kaydirmali salteri etkinlestirin. Ayarlari devralin ve ag
taranmasi yapin.

= Uygulama inverteri ile bagka bir arabirim Uzerinden bagliysaniz ilgili ag tipini se-

cin.
USB
Scan settings Basic settings
Scan USB adaelers Timeout
Netwark type Scan @@ scan I 250 ms
Connected USB adapters
Ethernet Q © UsM21A 2038.3536.4534.5708.002D.002¢
EtherCAT®/SBusPLUS
USB [} | Q Update adapters

Apply Cancel

17827427979
4. Ayarlari devralin ve ag taranmasi yapin.
11.5.2 MOVISUITE®a uygulama inverterinin devralinmasi
Ag taramasinda uygulama inverteri MOVIDRIVE?® technology tespit edilir.
Asagidaki islemleri yapin:
v' Ag taramasini tetiklediniz.
1. Taranan cihazi MOVISUITE®a devralin.
Network scan
Ethernet -
Mumber of found devices 1
Evaluating scan result =
Completed successfully
2 /2 Successful
Apply Scan again Cancel
25731754251

A7 ElKitabi — MOVI-C® cihazlar
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PROFINET/PROFlsafe ile devreye alma 1 1
Uygulama invertorinin MOVISUITE®'deki konfiglirasyonu

2. Gerekirse cihaz verilerini MOVISUITE® projesine ytikleyin. Cihaz verilerinin basarili
bir sekilde devralindigi hakkindaki mesaji onaylayin.

= Cihaz MOVISUITE® gorinimiinde gosterilir. Gosterge MOVISUITE®in en son
hangi gérinimde kapatildigina baglidir:

= Kombine ag ve islev gorinimi, ag taramada kaydedilen bagli olan tim cihaz-

lari gosterir.
EtherCAT®/SBusPLUS Use
MDX90AT
255
._.0! .

‘@ New project 1

MDXS0AT

25761192331

= Iglev gérinimiiniin 2 gérinimi vardir. Agag goérinimi tim projenin genel gé-
runimuand gosterir. Daire goérinimu calisma alaninin ortasinda blyuk daire
olarak glncel dugumu gdsterir.

Optimization DT1 Drive train DT2 th Network

Drive train DT1 Optimization DT2

MDXOOAT

MDX90AT 2 Click to display

Project 1

Add software module

o3 - i —
- f Cunktionen \
=
: @
(g
points

MOVISAFE® CS..

Monitoring functions

Actual values Technology functions

Inputs/outputs

Set

Drive functions

Catalog

25767186699

El Kitabi — MOVI-C® cihazlar | /.73



1 1 PROFINET/PROFIsafe ile devreye alma
Uygulama invertorinin MOVISUITE®'deki konfiglirasyonu

3. MOVISUITE® gorinimleri arasinda gegis yapmak igin "Ag" lamasina tiklayin.

4. Gerekirse uygulama inverterine yeni bir isim verin. Cihaz MOVISUITE® projesinde
bu isimle gosterilir. Bu ismin, TIA Portal'inde cihaza atadiginiz PROFINET cihaz is-
mi ile ayni olmasina dikkat edin. Farkli isimler sectiyseniz, atanan PROFINET ci-
haz ismini ve tetiklenen bus hatasini degistirin.

UYARI

Uygulama inverterinin ayrica PROFINET cihaz isminin IEC61131 uyarinca uygun ol-
masi icin SEW-EURODRIVE, harfle baglayan ve bosluk veya 6zel karakter (tire, alt
¢izgi, nokta, iki nokta ust Uste, virgll, yatik gizgi, ters yatik ¢izgi) igermeyen birisim
verilmesini dnerir.

[0

MOVISUITE® projesi TIA Portalina importedilirse TIA Portali uygulama inverterinin is-
mini dahili algoritmasina gére donugstirur. Belirlenen isim dénugumlerinden sonraki
isim, uygulama inverterinin farkl araclarda ayni isimle gésterilmesine olanak saglar.

isim dénustiirmelerinden sonra bir isim mimkiin degilse PROFINET e uygun bir isim
segin. IEC61131 uygunlugu bu durumda MOVISUITE® tarafindan otomatik olarak
olusturulur.

Optimization DT Drive train DT2 th Network

Drive train DT1 Optimization DT2

MDXS0AT MOVIDRIVEtechnology

=

- MOVISAFE® CS..

Project 1

=)
Inputs/outputs

TR
."‘I .Ilﬂ
/
= &=
Setpoints = = Monitoring functions

Actual values Technology functions

Drive functions

Catalog

25767285771

A/ | EiKitabi - MOVI-C® cihazlar
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PROFINET/PROFlsafe ile devreye alma 1 1
Uygulama invertorinin MOVISUITE®'deki konfiglirasyonu

5. SEW-EURODRIVE MOVIKIT® vyazihm moddullerinin  kullaniimasini  Gnerir.
MOVIKIT® yazilim moddlleri, gesitli tahrik gbrevlerinin hizli ve sorunsuz devreye
alinmasina olanak saglayan hazir ve kontrol edilmis tahrik ve uygulama iglevleri
igerir. Uygun MOVIKIT® yazilim modulin( uygulama inverterine yiikleyin.

Optimization DT1

Drive train DT1

Drive train DT2

Optimization DT2

Click to display

Project 1

Catalog
SEW-EURODRIVE » Products » Software

MOVIKIT®
Search

Module group

Drive Motion

]

Add software module

Funktionen

Paositioning Drive

m | Velocity Drive

»

Drive

26574131723

6. Higbir MOVIKIT® yazilim moddli kullaniimiyorsa islem veri kaynaklari ve islem ve-
rileri manuel olarak yapilandiriimalidir. Bunun i¢in uygulama inverteri yapilandir-
masini acin ve islem veri kaynagini ayarlayin.

Device properties

Basic settings

Drive trains

4.2.1 Basic settings

Basic settings
Source
I Standard bus system E‘I

Standard bus system
Fieldbus

Controller setpoint cycle
1.000 ms

WDsicr

| Primary frequency input
Fixed setpoints
Setpoint connection
Profile value connection
Control word 1
Control word 2

Centrol word 3

Technology functions
Monitoring functions

Response to process data timeout

Application stop + output stage inhibit with self reset [F]

Response to external fault

Application stop + output stage inhibit B

Substitute values

@Substitute values for interpelated setpoints

Substitute value counter

0

25771011467

El Kitabi — MOVI-C® cihazlan = 4.5



1 1 PROFINET/PROFIsafe ile devreye alma
Uygulama invertorinin MOVISUITE®'deki konfiglirasyonu

7. Uygulama inverterindeki islem verilerini (istenen degerler ve gercek degerler) yapi-
landirin.

8. MOVISUITE?® projesini kaydedin.

11.5.3  Givenli iletisim kanalinin yapilandiriimasi

Kontrol Unitesi PROFIsafe Gzerinden entegre edilen glvenlik karti Gizerinden bir cihaz-
da gergeklestiriliyorsa guivenli iletisim kanali yapilandirilmahdir.

UYARI

Bu 6rnekte yapilandirilan ve alinan givenlik kartindan MOVISAFE® CSS21A yola ¢i-
kilir. Glvenlik kartinin konfigiirasyonu "MOVIDRIVE® modular/system/technology gi-
venlik kartit MOVISAFE® CS..A" el kitabinda agiklanmigtir.

jde

MOVISUITE® glvenlik kartlari igin asagidaki iglevleri sunar:
» Guvenlikle ilgili givenli tahrik iglevlerinin devreye alinmasi

* Guvenlikle ilgili F parametrelerinin okunmasi ve yazilmasi, orn. F_iPar_CRC,
F_WD_Time vb. gibi.

* PROFIsafe iletisiminin diyagnozu F islem verilerinin denetlenmesi lizerinden ger-
ceklestirilir.

* PROFIsafe Devices (6rn. durum ve hata mesaijlari) diyagnozu
Asagidaki islemleri yapin:
1. Tool Assist CS.. baglatin

Optimization DT1 Drive train DT2

Drive train DT1 Optimization DT2

[ﬂ;] Compare
onfiguration

]| Manual mode MOVIDRIVEtech no|ogy 3 Click to display

Project

MOVISAFE® CS..

o]
Inputs/outputs = ’
L]

IIII ‘III
= &=
Setpoints =3 = Monitoring functions

Actual values Technology functions
Drive functions

28367661067

A6 ElKitabi — MOVI-C® cihazlan
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jde

PROFINET/PROFlsafe ile devreye alma
Uygulama invertorinin MOVISUITE®'deki konfiglirasyonu

2. PROFIsafe F protokollini segin ve F adresini (F_Dest_Add) girin.

[%] Assist CS..

> MOVIDRIVEtechnology

Parameter setting

4.9.15 F-communication

e T Configuration PROFIsafe slave

. L F-protocol type F-address
Basic settings
i I PROFlsafe  [5] I I 1 I
Safe inputs
Address type
PROFlsafe address type 1 [E]

Safe outputs

Encoder

User units

STO/SBC

S5x

S0s

SLS/S5MYSSR
SDI/SLL

SLA

Function assignment

Apply data to project

28376910731

UYARI

Watchdog zamani (F_WD_Time) PROFIsafe Controllerin mihendislik aracinda ayar-
lanir.

3. listenen givenli tahrik iglevini parametreleyin.

[®] Assist CS..

@ > MOVIDRIVEtechnology

Parameter setting

4.9.24 SSx

Safe stop general
Speed offset

Checksum overview

Basic settings

Safe inputs >0 Umerimin

Safe outputs

Encoder Safe stop

F-communication Enable Selected final state  Ramp monitoring S5x(c) delay t1 55x(alb) monitering dela:
User units ssx1 @D sTO Bl Linear E 0 ms

STO/SBC sx2 @D s10 E Linear Bl 0 ms

SSx

SLS/SSM/SSR
SDI/SL

SLA

Function assignment

Apply data to project

28376916491

= Bu drnekte guvenli tahrik islevi SSx parametrelenir.
4. Verileri Tool Assist CS.. aracindan MOVISUITE® projesine aktarin.

El Kitabi — MOVI-C® cihazlari
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1 1 PROFINET/PROFIsafe ile devreye alma

islem verileri aktariminin kontrol edilmesi

11.6  iglem verileri aktariminin kontrol edilmesi

¢ MOVIKIT® yazihm modili kullaniyorsaniz iglem verileri aktarimini MOVIKIT® di-
yagnoz monitérinde kontrol edin.

"MOVIKIT® diyagnoz monitériindeki islem verilerinin kontrol edilmesi" (— B 48)

«  Yazilim moduli kullanmiyorsaniz MOVISUITE® miihendislik yazihminda cihazin ig-
lem verileri gegici bellegine erigebilirsiniz.

"MOVISUITE®deki igslem verilerinin kontrol edilmesi" (— & 50)

11.6.1  MOVIKIT® diyagnoz monitériindeki islem verilerinin kontrol edilmesi

Kumandanin ve uygulamalarin hizli bir sekilde devreye alinmasi ve kontrol edilmesi
icin tim MOVIKIT® yazihm moddllerinde diyagnoz monitorii vardir. Diyagnoz monitori
bununla MOVISUITE®dan yazilim modiillerinin iglevleriyle kumanda edilebilen kontrol
isletmesinde de sadece monitor isletimi vardir.

A UYARI

Kumanda isletiminde beklenmeyen cihaz davranisi (6rn. tahrik hareketleri) veya isle-
tim tGrindn degistiriimesi nedeniyle yaralanma tehlikesi. PLC ile belirlenen sinirlan-
dirmalar ve kilittemeler kumanda igletiminde etkin olamaz.

Olum, agir yaralanmalar veya maddi hasar

+ Kumanda igletiminde ve igletim tiriinin degistiriimesinde kontrolstiz motor onayi-
nin gerceklestirimemesini saglayin. Bunun igin inverteri bloke edin.

* Muhtemel tehlike bdlgelerini bloke edin. Mevcut glivenlik dizeneklerini kullanin.

A8  ElKitabi — MOVI-C® cihazlan
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Asagdidaki islemleri yapin:

PROFINET/PROFlsafe ile devreye alma
islem verileri aktariminin kontrol edilmesi

11

1. MOVISUITE®de uygulama inverterinin yapilandirmasini agin ve “Diyagnoz” altinda

"MOVIKIT® diyagnoz” meniisiini agin.

Device properties

Drive train

Functions

AEMl Inputs/outputs

==l Setpoints
. Actual values
rive functions
528 Technology functions
. k& Monitoring functions

E MOVISAFE® CS..

Diagnostics

Status
Process values
Fault memory

@ MOVIKIT® diagnestics

E MOVISAFE® CS..

MOVIKIT® Velocity Drive

Basic settings

MOVIKIT®-diagnostics

PC control

Process data overview

1] ——

LT

PO1 Contrel word 0x0005

PO 2: Setpoint speed &
PO 3: Acceleration 0
PO 4: Deceleration 0

PO 5: ... DIO 02, DIO 01

Device status
MOVIKIT®
MOVIKIT Velocity Drive
Output stage state
Mot ready — output stage inhibited
Current FCB
FCB 00 Default (-> FCB 02)

____PO 1: Control word

PLC PLC output data

hex
Umdr/min
Umdr/{min*s)
Umdr/{min*s)

0000 0000

PLC input data

LR

0x0000
0 Umdr/min
0x0000

0.0 % nominal motor torque
0000 0000 0000 0000 PI5: ..

Drive

J

hex PI 1: Status word

PI 2: Actual speed

P1 3: Status/main fault - subfault
PI 4: Torque

DI13..DI10, DIO7..DI00

PI 1: Status word

Bit Function
Enable/emergency stop
Enable/application stop
Reserved

— Release brake

Reserved

Reserved

Reserved

Start/stop with fieldbus ramp

Fault reset

[ R I R A =

Reserved
10 Activate drive train 2
11 Reserved

12 Disable SW limit switches

Function state

(oo Moo Mo Mol ol o Mo Mo lo o i)

Function state

CO0PPPEPPORPOOOO

= Baslatmada diyagnoz monitor igletimindedir.

Function

Ready

STO inactive

Output stage enable
Brake/DynaStop® released
Motor running

Active drive referenced
Setpoints active

"In position” signal active
Fault

Warning

Drive train 2 active
"Setpoint/actual speed comparnison” signal active

SW limit switches inactive

9007227081518859

2. Kumanda isletimi ile monitor igletimi arasinda gecis yapmak icin [agma/kapatmal]
butinuna tiklayin.

= Monitdr isletiminde fieldbus arabirimlerinin islem verileri izlenebilmelidir.

= Kumanda isletiminde (bilgisayar kontrol Unitesi) islem verileri fieldbus arabirimi
Uzerinden devre disi birakilir, boylece islem verileri MOVIKIT® diyagnozunun
kullanici arayuzu Gzerinden belirlenebilir. Veriler uygulama inverterine otomatik
olarak ve surekli génderilir ve hemen etki eder.

El Kitabi — MOVI-C® cihazlar = 4.0



PROFINET/PROFlsafe ile devreye alma
islem verileri aktariminin kontrol edilmesi

11.6.2 MOVISUITE®deki islem verilerinin kontrol edilmesi
Asagidaki islemleri yapin:
1. MOVISUITE®de uygulama inverterinin yapilandirmasini agin.

2. lIstenen kontrol tnitesinin deger girislerini kontrol edin.

Device properties 4.2.2 PO data

Device data Basic settings
EEE S— ()Upd ate
Number of data words
16

© valid data received

Received packets

37367

Process output data words

Basic settings Function Value
Emeiens Primary frequency input PO 2 100
E Fixed setpoints PO3 1000
AN 1 t: tputs
[ InPuts/outputs Setpoint connection PO 4 1000
Setpoints Profile value connection POS 0
Centrol word 1 PO6 400
Control word 2 PO7 0
Control word 3 POE 300
PO9 49169
528 Technology functions po10 254
Manitoring functions PO11 0
27718990603
3. Istenen tahrik degerlerini kontrol edin.
4.3.1 Pl data
Basic settings
Fe-l Communication @ updae
Basic settings MNumber of data words
> . B 16
Drive train
Data sources (16-bit words)

Source Value
pi1  Data Flexibility output data[16] El LowWord [5] 0x9822
pi2  Data Flexibility output data[17] El LowWord [E] 0x0000

pi3  Data Flexibility output data[18] E LowWord [E] 0x0001
| 3

Functicns [— pi4 Data Flexibility output data[19] [E] LowWord [S] 0x0000
-»@ AT Status word 2 P15 Data Flexibility output data[20] [El LowWord [5] 0x0001
— ) Status word 3 pi6  Data Flexibility output data[21] El LowWord [E] 0x0000
Siipeiiiis PI7  Data Flexibility output data[22]  [=] Low Word [5] 0x0000
pig Data Flexibility output data[23] [E LowWord [E] Ox06eb
P19 No function [E] 0x0000

Drive functions i
PI10  No function E 0x0000
Technology functions PI111 No function E] 0x0000
p112 No function [=] 0x0000
=] Ll £ =t | = A WY TaaTat

27718994187
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25869299/TR — 03/2019



25869299/TR — 03/2019

11.7

Guvenli iletisimin kontrol edilmesi

UYARI

jde

nusu degildir.

PROFINET/PROFlsafe ile devreye alma
Guvenli iletisimin kontrol edilmesi

Bu ornekteki gutivenlik programi, glvenli tahrik iglevlerinin test isletmesinin agiklanma-
sI icin kullanihr ve SEW-EURODRIVE tarafindan belirtilen glivenlik programinin ko-

Guvenli iglem verileri dogrudan kumanda edilemez. Bu nedenle glvenlik programlari

hazirlanmall, su islevler saglanmahdir:

* Hata onaylandiktan sonra givenlik tahrik islevleriyle pasiflestirilien giivenli iletisim

katilimcilari tekrar glvenli iletisime entegre edilmelidir.

» Guvenlik tahrik islevlerini devre digi birakin. Sadece guvenlik igletimi devre disi bi-
rakildiginda glvenlik programinin bazi hata giderme 6nlemleri kapatilir, boylece

glivenlik programinin verileri inceleme tablosu tGzerinden degistirilebilir.

Asagidaki islemleri yapin:

1. TIA-Portal projesinde Main-Safety-Block Main Safety RTG1 [FB1] segin.

2. Su erisim islevleri ile F modulinu guvenli iletisim katiimcisi olarak tamamlayin:

= Guvenli iletisim katilimcilarinin tekrar entegre edilmesi: Bunun igin F periferi ve-
ri bankasindaki ACK_REQ (tekrar birlestirme icin onaylama talebi) ve ACK REI

(tekrar birlestirme icin onaylama) degiskenlerini kullanin.

= Glvenli tahrik islevlerinin devre disi birakilmasi: ilgili glivenli islem cikis verileri
kelimesine bir isaretci atayin. Guvenli islem cikis verileri kelimesi dogrudan
devreye giremez. Bu nedenle guvenli islem cikis verileri kelimesi isaret¢i (ara

sonuglarin kaydedilmesine yonelik kayit alani) ile agilir.

= Hatanin onaylanmasi: ilgili glivenli islem gikis verileri kelimesine bir isaretci ata-

yin.

Project tree m 4

Devices

Q@O

Wil FE g ERR D

Bra:H CAE@T 12 &

* 7 configuration Fieldbus System ol
ﬁ Addd new device
g Devices & networks
w7 p_[l FLC [CPU 315F-2 FI/DF]
I Device configuration
ﬁ Online & diagnostics
® Safety Adrinistration

w gl Frogram blocks
ﬁb' Add new block
L CVO_INTS_RTG1 [OB3S]
3 Main [OB1] -
| L Niain Safet) FTG1 (FB1]
@ Main_Safety_RTG1_DE [DEI
b g Systern blocks

» rju Technology objects
» External source files
v [ FLC tags
» Em FLC data types
¥ [z watch and force tables
4 rj‘, online backups i
v [ Device proxy data
_“"i Fragrarm infa
4 PLC alarms
E] Text lists
4 rj. Local modules
3 I"-_u Distributed 110
v (g Common data
» fj]] DocuUmentation setings

Metwork 1:  1=ACKNOWLEDGEMENT FOR REINTEGRATION

I Reintegrate safe communication stations I

B513.DEX0D.2
O_F-lioadul(éizBytes)_1"
ACK_RE|

%DE513.DEX2.2
ACK_REQ —_— —_

Metwork 2:

Deactivate drive satety function I

%1000
"STO_deactivate” — -

Metwork 3:

I Acknowledge fault

%Q0.7
"F_Quit_Axis3"

W%hA100.7

21019213451
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1 1 PROFINET/PROFIsafe ile devreye alma

Guvenli iletisimin kontrol edilmesi

= Bu ornekte glvenli islem cikis verileri 0.0 (STO guvenlik tahrik islevi) ve 0.7
(hata onaylama) isaretgi atanir.

3. TIA Portalini aktarin ve sonra projeyi PLC’ye yukleyin.

52 Eikitabi - MOVI-C® cihazlar
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Cihaz degistirmede yapilmasi gerekenler 1 2
MOVIDRIVE® technology (Fieldbus kartt CFN21A)

12 Cihaz degistirmede yapilmasi gerekenler
Cihaz devreye alinirken asagidaki uygun veriler ve ayarlar otomatik olarak degistirile-
bilen bellek moduiline koyulur:
« Tum tahrik parametreleri
» Parametrelenen cihaz iglevleri
« Devreye alma ayarli MOVIKIT® yazilim moddli
* Fieldbus ayarlari
* |P adres ayarlari

Cihaz degistirildiginde degistirilebilen bellek modulinu yeni, benzer yapih cihaza takin.
Cihazi yeniden baslattiktan sonra tim veriler ve ayarlar devralinir. Cihaz ek bir dnlem
olmadan PLC (PROFINET-Controller) tarafindan tespit edilir.

121  MOVIDRIVE® technology (Fieldbus karti CFN21A)

Asagidaki sekil degistirilebilir bellek moduliinin MOVIDRIVE® technology uygulama
inverterindeki pozisyonunu gosterir:

= =

(2]

27835546379

[1] Degistirilebilen bellek modult
[21  Yuva bellek modult
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1 2 Cihaz degistirmede yapilmasi gerekenler
Elektronik kapak DFC..

12.2  Elektronik kapak DFC..

Asagidaki sekil degistirilebilir bellek modilinin elektronik kapaktaki DFC.. pozisyonu-
nu gosterir:

(2]

28156512267

[1] Degistirilebilen bellek modulu
[21  Yuva bellek modult
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