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1.1

1.2

1.3

Yleisia ohjeita
Dokumentaation kayttéa koskevia huomatuksia

Yleisia ohjeita

Dokumentaation kayttoa koskevia huomatuksia

Tama dokumentaatio on tuotteen osa. Dokumentaatio on tarkoitettu kaikille henkildille,
jotka suorittavat tuotteeseen kohdistuvia t3ita.

Dokumentaation on oltava kaytossa luettavassa kunnossa. Varmista, etta laitteistosta
ja sen kaytosta vastaavat seka tuotteen parissa omalla vastuullaan tydskentelevat
henkilét ovat lukeneet dokumentaation kokonaisuudessaan ja ymmartaneet sen sisal-
I6n.  Mikali sinulla on kysyttavaa tai tarvitset lisatietoja, ota yhteys
SEW-EURODRIVEen.

Dokumentaation sisalto

Taman dokumentaation kuvaukset koskevat julkaisuajankohtana uusinta ohjelmisto-/
laiteohjelmistoversiota. Kuvaus voi poiketa, mikali asennat uudemman ohjelmisto-/lai-
teohjelmistoversion. Ota siina tapauksessa yhteys SEW-EURODRIVEen.

Muut voimassa olevat dokumentit

Tama dokumentaatio tdydentaa sitd vastaavan tuotteen kayttdohjetta. Tatd dokumen-
taatiota saa kayttaa vain yhdessa kayttéohjeen kanssa.

Noudata seuraavia voimassa olevia asiakirjoja:

« Kayttoohje "Sovellustaajuusmuuttaja MOVIDRIVE® technology"

+ Tuotekasikirja "Sovellustaajuusmuuttaja MOVIDRIVE® technology"
« Kayttéohje "Sovellustaajuusmuuttaja MOVIDRIVE® modular"

« Kayttoohje "Sovellustaajuusmuuttaja MOVIDRIVE® system"

« Kayttoohje "Mekatroninen kayttoyksikkd MOVIGEAR® performance MGF..-DFC-C
(PROFINET 10, EtherNet/IP™, Modbus TCP)"

+ Kasikija "MOVIDRIVE® modular/system/technology turvakortti MOVISAFE®
CS..A"

« Kasikirja "MOVI-C® Hajautettu elektroniikka turvatoiminto MOVISAFE® CSB51A"
Kayta aina dokumentaation ja ohjelmiston uusinta versiota.

SEW-EURODRIVER kotisivulla (www.sew-eurodrive.com) on suuri valikoima erikielisia
julkaisuja, jotka voi ladata omalle tietokoneelle. Julkaisuja voi tilata tarvittaessa painet-
tuna ja sidottuna SEW-EURODRIVEIta.

1
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1 Yleisia ohjeita

Varoitusten rakenne

14 Varoitusten rakenne

141 Merkkisanojen merkitys

Seuraavassa taulukossa on nahtavissa varoitusten merkkisanojen luokittelu ja merki-

tys.

Merkkisana Merkitys Laiminlyénnin seuraukset

A VAARA Valittdbmasti uhkaava vaara Kuolema tai vakava loukkaantumi-
nen

A VAROITUS Mahdollinen vaaratilanne Kuolema tai vakava loukkaantumi-
nen

A VARO Mahdollinen vaaratilanne Lieva loukkaantuminen

VARO Mahdolliset esinevahingot Tuotteen tai sen ympariston vaurioi-
tuminen

HUOM Hyddyllinen ohje tai vihje: Helpottaa

tuotteen kasittelya.

1.4.2 Osiokohtaisten varoitusten rakenne

Osiokohtaiset varoitustekstit eivat koske vain yksittaisia toimenpiteitd, vaan useita sa-
man aihepiirin toimenpiteita. Kaytetyt varoitussymbolit viittaavat joko yleiseen tai erityi-
seen vaaraan.

Seuraavassa on esitetty osiokohtaisen varoituksen rakenne:
MERKKISANA!
Vaaran tyyppi ja aiheuttaja.

Laiminlydnnin mahdollisia seurauksia.
* Toimenpiteet vaaran valttamiseksi.

Vaarasymbolien merkitys

Varoituksissa olevilla vaarasymboleilla on seuraava merkitys:

Vaarasymboli Merkitys

Yleinen vaarakohta

Automaattista kaynnistysta koskeva varoitus

143 Siséllytettyjen varoitusten rakenne

Sisallytetyt varoitukset sijaitsevat suoraan kasittelyohjeessa ennen vaarallista tyévai-
hetta.

Seuraavassa nakyy sisallytetyn varoituksen rakenne:

A MERKKISANA! Vaaran tyyppi ja aiheuttaja. Laiminlydénnin mahdollisia seurauksia.
Toimenpiteet vaaran valttamiseksi.

6  Kasikirja - MOVI-C®-laitteet
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1.5

1.6

1.7

1.8

1.8.1

1.9

Yleisia ohjeita
Dokumentaation sisalto

Dokumentaation sisalto

Oheinen dokumentaatio sisaltda turvateknisia tdydennyksia ja lisayksia turvasovelluk-
sissa tapahtuvaa kayttéa varten.

Desimaalipilkku lukuarvoissa

Tassa dokumentaatiossa on kaytetty pistetta desimaalipilkkuna.
Esimerkki: 30.5 kg

Korvausvaatimukset

Noudata tdman dokumentaation sisaltamia tietoja. Se on edellytys laitteen hairiétto-
malle toiminnalle ja takuuehtojen tayttymiselle. Lue dokumentaatio 1api ennen laitteen
kayton aloittamista!

Tuotenimet ja merkit

Tassd dokumentaatiossa mainitut tuotenimet ovat haltijoidensa omistamia tavara-
merkkeja tai rekisterdityja tavaramerkkeja.

Beckhoff Automation GmbH:n tuotemerkki

EtherCAT® on rekisterdity merkki ja patentoitu teknologia, jonka lisenssin omistaa
Beckhoff Automation GmbH, Saksa.

e
EtherCAT.

Tekijanoikeusmerkinta

© 2019 SEW-EURODRIVE. Kaikki oikeudet pidatetdan. Kaikenlainen — myo6s osittai-
nen — kopiointi, muokkaaminen, levittdminen tai muu hyédyntdminen on kielletty.

1
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Turvaohjeita
Huomautuksia

2 Turvaohjeita

2.1 Huomautuksia

Seuraavien yleisten turvallisuusohjeiden tarkoituksena on estdd henkild- ja esineva-
hingot. Ndma ohjeet koskevat ensisijaisesti tdssa oppaassa kasiteltyjen tuotteiden
kayttda. Mikali kaytat muita lisdkomponentteja, noudata myo6s niiden varoitus- ja tur-
vallisuusohjeita.

2.2 Kohderyhma

Ammattihenkil®
ohjelmiston kans-
sa tyoskentelyssa

Vain valtuutetut ammattihenkilot saavat kayttaa laitteistossa kaytettavaa ohjelmistoa.
Ammattihenkil6iksi katsotaan taman dokumentaation mukaisesti henkilét, joilla on seu-
raavat tiedot ja taidot:

» Soveltuva opastus
* Taman dokumentaation ja muun voimassa olevan dokumentaation tuntemus

« SEW-EURODRIVE suosittelee taman ohjelmiston kayttoon lisaksi tuotekoulutuk-
sia.

Kyseisillda henkilGilld on oltava yrityksen erityiset valtuudet turvateknisten standardien
mukaisten laitteiden, jarjestelmien ja virtapiirien kayttéonottoon, ohjelmointiin, para-
metrointiin, merkitsemiseen ja maadoittamiseen.

23 Verkkoturvallisuus ja paasysuojaus

Vaylajarjestelmalld voi sovittaa sahkdisia kayttdlaitekomponentteja laitteiston ominai-
suuksia vastaavaksi laajoissa puitteissa. Silloin on olemassa vaara, etta ulkoapain na-
kymattémat parametrien muutokset johtavat jarjestelman odottamattomaan, mutta ei-
vat kuitenkaan hallitsemattomaan, kayttaytymiseen ja vaikuttavat negatiivisesti kaytto-
turvallisuuteen, jarjestelmakayttaytymiseen tai tietoturvallisuuteen.

Varmista, ettad asiattomat henkilot eivat paase kasiksi etenkin Ethernet-pohjaisiin ver-
kotettuihin jarjestelmiin ja Engineering-liitantdihin.

IT-kohtaisten turvastandardien kaytté taydentda porttien paasysuojaa. Porttien yleis-
kuva kay ilmi aina kulloinkin kaytettavan laitteen teknisista tiedoista.

24 Maaraysten mukainen kaytto

Tassa dokumentissa on kuvattu esimerkkina erdassa laitemallissa MOVI-C®-laitteiden
yleinen kayttéohje PROFINET-ohjain-laitteessa.

Kayta laiterajat ylittdvaa MOVISUITE®-engineering-ohjelmistoa akseleiden ottamiseksi
kayttdéon ja konfiguroimiseksi.

Mikali tuotetta ei kayteta tuotteelle maaritellyn kayttétarkoituksen tai ohjeiden mukai-
sesti, seurauksena voi olla vakavia henkil- tai esinevahinkoja.

& Kasikiria — MOVI-C®laitteet
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Johdanto
Lyhenteet

3 Johdanto
31 Lyhenteet

Téssa dokumentissa kaytetdan seuraavia lyhenteita.

Tyyppimerkinta Lyhenteet
MOVI-C®-laite Laite
Kenttavaylakortti CFN21A Kenttavaylaliitanta
Elektroniikkakansi DFC.. Kenttavaylaliitanta
Ylemman tason ohjausjarjestelma PLC
MOVISUITE® standard MOVISUITE®

3.2 Taman dokumentin sisalto

Tassa dokumentissa on kuvattu:

» Taajuusmuuttajan kayttéonotto kenttavaylaliitannan PROFINET Siemensin ohjauk-
sessa kanssa

+ Parametrointi toimintorakenneosalla SEW_SPA

3.3 Engineering-ohjelmisto MOVISUITE®
Engineering-ohjelmisto MOVISUITE® toimii kayttdalustana kaikille MOVI-C®-laitteisto-
ja -ohjelmistokomponenteille.
Seuraavat engineering-tehtavat voi suorittaa helposti MOVISUITE®lla:
» Konfigurointi
+ Kayttdonotto
+ Parametrointi
*  Ohjelmointi
» Diagnoosi

Késikirja - MOVI-C®aitteet = O
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Industrial-Ethernet-verkot - perusteet
TCP/IP-osoitus ja alaverkot

4
41

4.2

4.3

Industrial-Ethernet-verkot - perusteet

TCP/IP-osoitus ja alaverkot

TCP/IP-protokollan osoiteasetukset tehddén seuraavia parametreja kayttamalla:
+  MAC-osoite

* |P-osoite

» Aliverkon maski

* Vakioyhdyskaytava

Tassa luvussa selitetdan osoitusmekanismit ja TCP/IP-verkkojen jakautuminen ali-
verkkoihin kyseisten parametrien oikeaoppista asettamista varten.

MAC-osoite

IP-osoite

MAC-osoite toimii perustana kaikille osoiteasetuksille (Media Access Controller). Et-
hernet-laitteen MAC-osoite on maailmanlaajuisesti vain kerran annettava 6-bittinen ar-
vo (48 bittid). SEW-EURODRIVEn  Ethernet-laitteiden = MAC-osoite  on
00-0F-69-XX-XX-XX.

MAC-osoitteen kayttd suurissa verkoissa on vaikeaa. Siksi kdytetdan vapaasti annet-
tavia IP-osoitteita.

IP-osoite on 32-bittinen arvo, jonka avulla verkossa olevan paatelaitteen voi tunnistaa
selvasti. IP-osoitteessa on nelja desimaalilukua, jotka on erotettu toisistaan pisteilla.

Jokainen desimaaliluku kuvaa osoitteen yhta tavua (8 Bit), ja se voidaan esittda myos
bindarisena:

Esimerkki IP-osoitteesta: 192.168.10.4
Tavua Desimaali Binaarinen
1 192 11000000
2 168 10101000
3 10 00001010
4 4 00000100

IP-osoite muodostuu verkko-osoitteesta ja laitteen osoitteesta.

Se, mika IP-osoitteen osa kuvaa verkkoa ja mika osa kuvaa paatelaitetta, maaritetaan
verkkoluokan ja aliverkkomaskin perusteella.

10  Kasikiria - MOVI-C®-faitteet
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4.4

4.5

Industrial-Ethernet-verkot - perusteet
Verkkoluokka

Verkkoluokka

IP-osoitteen ensimmainen tavu maarittdd verkkoluokan ja siten osoitteen jakautumi-
sen verkko-osoitteeseen ja laiteosoitteeseen.

Arvoalue Verkko- | Esimerkki: Taydelli- | Merkitys
(IP-osoitteen | luokka nen verkko-osoite
tavu 1)
10 = Verkko-osoite
0-127 A 10.1.22.3
1.22.3 = Paatelaiteosoite
172.16 = verkko-osoite
128 — 191 B 172.16.52.4
52.4 = Paatelaiteosoite
192.168.10 = Verkko-osoite
192 — 223 C 192.168.10.4
4 = Paatelaiteosoite

Paatelaiteosoitteet, jotka koostuvat bindarisessa esitystavassa vain nollista tai ykko-
sista, eivat ole sallittuja. Pienin osoite (kaikki bitit ovat nollia) kuvaa itse verkkoa ja
suurin osoite (kaikki bitit ovat ykkdsid) on varattu Broadcast-toiminnolle.

Kyseisen kaltainen karkea jaottelu ei riitd useille verkoille. Kyseiset verkot kayttavat li-
sana tarkasti sdadettavaa aliverkkomaskia.

Aliverkon maski

Aliverkkomaskia kayttdmalla verkkoluokat voidaan jaotella vield tarkemmin. Alamas-
kissa on IP-osoitteen tapaan nelja desimaalilukua, jotka on erotettu toisistaan pisteilla.

Jokainen desimaaliluku kuvaa aliverkkomaskin yhta tavua (8 Bit) ja voidaan esittaa
my0s bindarisena:

Esimerkki aliverkkomaskista: 255 255 255 128

Tavua Desimaali bindarinen
1 255 11111111
2 255 11111111
3 255 11111111
4 128 10000000

IP-osoitteen ja aliverkkomaskin bindarisesta esitystavasta kay ilmi, etta aliverkkomas-
kissa verkko-osoitteen kaikki bitit on asetettu ykkoseksi ja vain paatelaiteosoitteen bi-
teilld on arvo nolla:

IP-osoite: 192.168.10.129 Aliverkkomaski: 255 255 255 128
Byte 1 -4 Byte 1 -4
11000000 11111111
Verkko-osoite 10101000 11111111
00001010 11111111
Paatelaiteosoite 10000001 10000000

Kasikirja — MOVI-C®-laitteet
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4 Industrial-Ethernet-verkot - perusteet
Vakioyhdyskaytava

C-luokka-verkko, jonka osoite on 192.168.10, jaetaan viela seuraaviin kahteen aliverk-
koon aliverkkomaskin 255.255.255.128 avulla.

Verkko-osoite Paatelaiteosoitteet
192.168.10.0 192.168.10.1 — 192.168.10.126
192.168.10.128 192.168.10.129 — 192.168.10.254

Verkon paatelaitteet maarittavat sen, onko tiedonsiirtokumppani omassa vai toisessa
verkossa kayttamalla IP-osoitteen ja aliverkkomaskin loogista JA-operaatiota. Mikali
tiedonsiirtokumppani on toisessa verkossa, tietojen valittamiseen kaytetaan vakioyh-
dyskaytavaa.

4.6 Vakioyhdyskaytava

Myds vakioyhdyskaytavaa kaytetdan 32-bittisen osoitteen avulla. 32-bittisessa osoit-
teessa on nelja desimaalilukua, jotka on erotettu toisistaan pisteilla.

Esimerkki vakioyhdyskaytavasta: 192.168.10.1

Vakioyhdyskaytava luo yhteyden toisiin verkkoihin. Verkon paatelaite, joka haluaa pu-
hutella toista laitetta, paattaa kayttamalla IP-osoitteen ja aliverkkomaskin loogista JA-
operaatiota, onko haettu laite omassa verkossa. Mikali néin ei ole, verkon paatelaite
ottaa yhteyttéd vakioyhdyskaytavaan (reitittimeen), jonka on oltava omassa verkossa.
Vakioyhdyskaytava huolehtii sitten tietopakettien edelleenvalittamisesta.

4.7 DHCP (Dynamic Host Configuration Protocol)

Vaihtoehtona kolmen parametrin IP-osoite, aliverkkomaski ja vakioyhdyskaytava ma-
nuaaliselle asetusten teolle kyseiset parametrit voidaan antaa Ethernet-verkossa
my0ds automatisoidusti DHCP-palvelimella.

IP-osoite kohdistetaan silloin DHCP-palvelimen taulukosta. Taulukko sisaltdéa MAC-
osoitteen kohdistuksen IP-osoitteeseen.

12  Kasikira - MOVI-C®-laitteet
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PROFINET-verkot — suositukset 5

Verkkokomponentit

5 PROFINET-verkot — suositukset
PROFINET (Process Field Network) on tiedonsiirtostandardi
PROFIBUS and PROFINET Internationalille (PI).

Modulaarinen toimintovalikoima tekee PROFINETIsta joustavan ratkaisun kaikkiin so-
velluksiin ja kaikille markkinoille. PROFINETIllA voi toteuttaa:

» Tuotanto- ja prosessiautomatisoinnin sovelluksia
* Turvasovelluksia

» Sovelluksia kayttétekniikan kaikkiin tarkoituksiin aina isokronisiin Motion-Control-
sovelluksiin asti

OHJE
i PROFINET-verkon  suunnittelussa ja  kayttdonototssa  tulee  noudattaa
PROFIBUS-kayttajaorganisaation (PNO) ja

PROFIBUS and PROFINET Internationalin (Pl) ohjeita ja maarayksia.

Yksityiskohtaisia teknisia tietoja koskien PROFINETia, White Papersia, suunnittelu- ja
asennusohijeita ja maarayksia on
PROFIBUS and PROFINET International (PI) -kotisivulla — www.profibus.com

Tassa luvussa on kuvattu tarkeimmat reunaehdot, joita on noudatettava PROFINET-
verkon suunnittelussa ja kaytdssa. Listaus ei ole taydellinen.

51 Verkkokomponentit
PROFINET-verkon verkkokomponenttien valinnassa on otettava huomioon seuraavat
seikat:

« Kayta vain teollisuuskayttéon soveltuvia ja PROFINET-yhteensopivia verkkokom-
ponentteja.

+ Kayta ainoastaan Managed Switches -kytkimia.

* Managed Switch -kytkimen on tuettava VLAN-Taggingia IEEE802.1Q:n mukaises-
ti.

Késikirja - MOVI-C®-laitteet | 3
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PROFINET-verkot — suositukset
Maksimaalinen linjasyvyys

5.2 Maksimaalinen linjasyvyys

Seuraavassa taulukossa on kuvattu maksimaalinen linjasyvyys "Store-and-Forward"
Switch -kytkimissa:

Paivitysaika Maksimaalinen linjasyvyys
ms
1 7
2 14
4 28
8 58
Seuraavassa taulukossa nakyy maksimaalinen linjasyvyys "Cute-Through" Switch -
kytkimissa:
Paivitysaika Maksimaalinen linjasyvyys
ms
1 64
2 100
4 100
8 100

5.3 Verkkokuorma

Seuraavassa taulukossa nakyy Iluotu syklinen reaaliaikainen verkkokuorma
PROFINET-laitetta kohden. Lahtékohtana pidetaan 60 tavun PROFINET-pakettikokoa
ja PROFINET-kayttotietoja 100 Mbit/s

Paivitysaika Verkkokuorma
ms %
1 0.86
2 0.43
4 0.22
8 0.11

Jotta laajennuksille ja ennen kaikkea NRT-tiedonsiirrolle jaa riittavat reservit,
PROFINET-verkon suunnittelussa tulee noudattaa seuraavia raja-arvoja syklisen re-
aaliaikaisen tiedonsiirron verkkokuormalle:

Verkkokuorma Suositus

<20 % Kasittelya ei tarvita.

20 % — 50 % Tarkista suunniteltu verkkokuorma.
>50 % Pienenna verkkokuormaa.

Késikirja — MOVI-C®-laitteet
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Laitteiden engineering-tulot 6

6 Laitteiden engineering-tulot
Seuraavassa taulukossa nakyy paasymahdollisuudet engineering-tietokoneesta eri
laitteisiin.
Yhteys: Tietokoneen Ethernet-liitinnan kautta Laitteessa oleva liitédnta |Laite
Ethernet-litantdkaapeli RJ45/RJ45, teollisuuskykyinen X40/X41 +  MDX modular
X30 IN/X30 OUT +  MDX system
RJ45-pistoliitin + MDX technology
CEN21A
Ethernet-litantakaapeli RJ45/M12, teollisuuskykyinen X4233 1/X4233 2 ...DFC.0..
M12-pistoliitin, 4-napai-
nen, female, D-koodattu
Ethernet-litdntdkaapeli RJ45/Mini 10, teollisuuskykyinen | X42/X43 ...DFC.1..
Mini-1O-pistoliitin
Yhteys: Tietokoneen USB-liitinnan kautta Laitteessa oleva liitédnta |Laite
Kaapeli Liitantatyypin Kaapeli
PC — USM21A |muunnin USM21 - laite
Liitantakaapeli RJ10/ | X31 +  MDX modular
i . 1)
RJ10, pituus: 3 m™ | g j40-pistolitin » MDX system
USM21A . ..DFC..
;;gﬁ%mem: Liitantakaapeli RJ10/ | X4141 . ..DFC.2
USB-2.0-yh- | __ M2, PUUS: S, \12-pistolitin, 4-napai- |+ MMF3..7
teyskaapeli” ;;ﬁ?ggmoem' nen, female, A-koodattu
Liitantakaapeli RJ10/ | X32 * MDX technology
EJ-oStZ:ur?:teurlcj)s 1:5M, I b_Sub-pistoliitin, 9-napai- CFN21'2‘)
: + MMF3..
18123864 nen, Uros
1) siséltyy liitdntatyypin muuntimen toimitussisaltoon
2) pistoliitin saatavilla valinnaisesti
Yhteys: Tietokoneen USB-liitinnan kautta Laitteessa oleva liitédnta |Laite
Kaapeli Ohjauslaite Kaapeli
PC - CBG21A CBG21A - laite
Liitdntakaapeli D- X31 +  MDX modular
CBG21A
SUb/RJ10, pituus: /g 40 pistoliitin + MDX system
) | Tuotenumero: 3 m, tuotenumero: P
Liitoskaapeli 28238133 28117832 - ...DFC..
USB-A/
USB-2.0-Mi- Liitantakaapeli D- X41X41 « ..DFC.?
ni-B, pituus: SUbM12, pituus: 1 pistoliitin, 4-napai- |+ MMF3.."
3 m, tuotenu- 3 m, tuotenumero: |0, fomale, A-koodattu
mero: 28117840
25643517 (tai CBG11A, tuo- | Suoraan kiinnitetty | X32 «  MDX technology
tenumero: e . CEN21A
28233646 D-Sub-pistoliitin, 9-napai- . MMF3.9

nen, uros

1) pistoliitin saatavilla valinnaisesti
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7 PROFINETiIn kayttoominaisuudet

PROFINET-liitanta

7 PROFINETIn kayttoominaisuudet

Laite on PROFINET-laite. Turvakorttien MOVISAFE® CSB..A ja CSS..A kautta laitteen
voi integroida myds PROFIsafe-laitteena PROFINET-verkkoon.

71 PROFINET-liitanta

jde

PROFINET-liitannan tuetut ominaisuudet kayvat ilmi kulloisenkin laitteen kayttdohjeen
luvusta "Tekniset tiedot".

Laite kytketddn suojatulla Twisted-Pair-johdolla, kategoria 5, luokka D (standardi
IEC 11801, julkaisu 2.0) muihin verkkolaitteisiin.

OHJE

IEEE Std 802.3, 200 Editionin mukaan maksimaalinen johdon pituus
10 MBaud/100 MBaud Ethernet (10BaseT/100BaseT) on kahden verkossa olevan
laitteen valilla 100 m.

711 Sisaanrakennettu Ethernet-kytkin

Switch-latenssiaika

Auto-Crossing

Autonegotiation

Laitteessa on kenttavaylatekniikan liitdnta integroidun 2-Port-Ethernet-Switch-kytki-
men kautta. Seuraavia verkkotopologioita tuetaan:

* Puutopologia

+ Tahtitopologia

+ Linjatopologia

* Rengastopologia

Linjaan kytkettyjen teollisuus-Ethernet-kytkinten lukumaara vaikuttaa viestin kulkuai-
kaan. Kun viesti kulkee laitteiden Iapi, viestin kulkuaikaa viivastetdan Ethernet-kytkin-
ten latenssiajalla.

Integroitu Switch toimii Cut-Through-menetelmalla. Latenssiaika on noin 5.5 ps.

Ethernet-kytkinten molemmilla ulosjohtavilla porteilla on Autocrossing-toiminto. Voit
kayttda seka Patch- ettd myds Crossover-kaapeleita yhteydessa seuraavaan Ether-
net-laitteeseen.

Kun seuraavaan kayttajaan luodaan yhteys, molemmat Ethernet-kayttajat neuvottele-
vat siirtonopeuden ja duplex-tilan. Ethernet-kytkennan molemmat Ethernet-portit tuke-
vat sitéd varten Autonegotiation-toimintaa ja toimivat valinnaisesti 100 MBitin siirtono-
peudella tai 10 MBitin siirtonopeudella full duplex- tai half duplex -tilassa.

16  Kasikiria - MOVI-C®-fitteet
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7.2

Laitekuvaustiedosto

jde

OHJE

PROFINETIn kayttoominaisuudet 7

Laitekuvaustiedosto

Modifioitu laitekuvaustiedosto voi aiheuttaa laitteeseen toimintavirheita.

Ald muuta tai tdydenna laitekuvaustiedoston merkintdja. SEW-EURODRIVE ei ota
vastuuta laitteen toimintahairidista, mikali laitekuvaustiedostoon on tehty muutoksia.

Edellytyksena laitteen oikealle konfiguroinnille kenttavaylaliitannan PROFINET kanssa
on soveltuvan laitekuvaustiedoston (GSDML-tiedosto) kaytté PROFINET-ohjaimen en-
gineering-tydkalussa. Tiedosto sisaltaa kaikki olennaiset tiedot engineering-toiminnoil-

le ja laitteen tiedonsiirrolle.

Laitekuvauksen uusimman version voi ladata SEW-EURODRIVENn Kkotivisulta
— www.sew-eurodrive.com. Hae sivulta [Online-tuki] > [Tiedot & dokumentit] > [Oh-

jelmisto] "GSDML-tiedostoa".

Seuraavassa taulukossa on yksittaisten laitteiden laitekuvaustiedoston nimikkeet:

Laite

Laitekuvaustiedosto

Elektroniikkakansi DFC..

GSDML-V2.33-SEW-MOVI-C-Decentra-
lized-Electronics-yyyymmdd-rrrrrr

MOVIDRIVE® technology MDX../kentta-
vaylakortti CFN21A

GSDML-V2.33-SEW-MOVI-C-
MOVIDRIVE-yyyymmdd-rrrrrr

Késikirja — MOVI-C®aitteet | //
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Prosessidatan konfigurointi

7.3 Prosessidatan konfigurointi

Laitetta ohjataan prosessidatakanavan kautta. Prosessidatasanat muodostetaan
PLC:n (PROFINET-ohjain) I/O- tai oheislaitealueella ja niitd voi puhutella tavalliseen
tapaan.

PROFINET-korttipaikkamallin varaukset vaihtelevat laiteperheen mukaan.

7.31 MOVIDRIVE® technology (kenttavaylakortti CFN21A)

Sovellustaajuusmuuttajassa MOVIDRIVE® technology kenttavaylakortin  CFN21A
kanssa prosessidatasanat jaotellaan seuraavasti PROFINET-korttipaikkamallin mu-
kaan:

Liitanta Prosessidatamoduuli

F-moduuli /0O (4/3 tavua)
turvakortille MOVISAFE® CSB..A

F-moduuli 1/0 (5/6 tavua)
turvakortille MOVISAFE® CSS..A

Moduuli I/0 (05 sanaa)
ohjelmistomoduulille MOVIKIT® Velocity Drive

Modul 1/0 (08 sanaa)
ohjelmistomoduulille MOVIKIT® Positioning Drive

Moduuli I/0 01 — 16 (prosessidatasanojen lukumaara laitteen kon-
figuroinnin mukaisesti)

7.3.2 Elektroniikkakansi DFC..

Eletkroniikkakannessa DFC.. prosessidatasanat jaotellaan PROFINET-korttipaikka-
mallin mukaan seuraavasti:

Liitanta Prosessidatamoduuli

F-moduuli /0O (4/3 tavua)

! turvakortille MOVISAFE® CSB..A

Moduuli /0 (05 sanaa)
ohjelmistomoduulille MOVIKIT® Velocity Drive

Modul I/0 (08 sanaa)
ohjelmistomoduulille MOVIKIT® Positioning Drive

Moduuli I1/0 01 — 16 (prosessidatasanojen lukumaara laitteen kon-

figuroinnin mukaisesti)

18  Kasikiria - MOVI-C®-faitteet
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PROFINETIn kayttoominaisuudet 7
PROFINET-halytykset

7.4 PROFINET-halytykset

Kenttavaylaliitantd tukee diagnoosihalytyksid laitevian yhteydessa. Diagnoosihalytyk-
set on kytketty pois paalta laitteiden toimitustilassa. Diagnoosihalytykset voi kytkea
paalle TIA-portaalin engineeringtydkalulla laitendkymasta.

Toimi seuraavalla tavalla:
1. Merkitse laiteyhteenvetoon laitteen korttipaikka 0 (Slot 0).

2. Kytke diagnoosihalytys paalle tarkastusikkunasta (alempi editorialue) ryhmasta
"Module parameters" (Rakenneryhmaparametrit).

... Distributed YO » PROFINET 10-System (100): PN/IE_1 » SEW-EUR [MDX90 + CFN21 [MDX90 + CFN21 V2.0] - X

|5"’ Topology view ||5Eh Metwork view ||—|]'|‘ Device view |_

,Eg- [ SEWEURODRIVE-MDX30-CFN ¥ | [z i Device overview
E f{ odule Rack Slot Iaﬂress 0 adc
I' SEW-ELIR 0 [
L3 R e [u] 0x1
F-li0-Madule (473 Bytes) 1] 1 0.8 0. =
-_ Madule 11D (06 wards) 1] 2 9,20 8.
g [u] 3
i) 4
. [u] E
(<[] ——9— & <] n ] [+ | 2]
|§ Properties H‘_i.'.lnfo i ||ﬂ Diagnostics |
J General ” 10 tags " System constants " Texts |
» General [
P:(:elaafe Module parameters lz‘

Alarm settings (slot)

B

28345778699

= Laitteen virheilmoitukset (virhenumero ja virhekuvaus) ilmoitetaan diagnoosiha-
lytyksena ja naytetdan rakenneryhmadiagnoosissa tekstina.

Kasikirja - MOVI-C®-laitteet | O
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PROFINET-halytykset

3. PROFIsafen kautta tapahtuvassa turvallisessa tiedonsiirrossa diagnoosihalytyksen
voi aktivoida lisdksi integroidulle turvakortille. Merkitse sita varten laiteyhteenve-
toon laitteen korttipaikka 1 (Slot 1).

4. Kytke diagnoosihalytys paalle tarkastusikkunasta (alempi editorialue) ryhmasta
"Module parameters" (Rakenneryhmaparametrit).

... Distributed YO » PROFINET 1O-System {100): PN/IE_1 » SEW-EUR [MDX90 + CFN21 [MDX90 + CFN21 V2.0] - mX

|E Topology view ||Eg'h Metwork view "ﬁf Device view |_

d¢ [seweurooRvEnDxsocrnd~] & B (Gl @ Device overview
w Module Rack Slot | address @ ada
- SEW-ELR 0 i -~
) FIHO 0 01
| Flio-uadule @63 Bytes), | 0 1 0.8 [ =
-_ Madulz 10 (06 words) i :: 9.20 8.
0 4
= 0 B
<[] 1o s @ T
|2l Properties H"_i.'.lnfo i ||ﬂ Diagnostics |
J General ” 10 tags " System constants " Texts |
b General Il lz‘

Module parameters

FROFIsafe

Alarm settings (slot)

e i Btz diimgeets dlzme: _

=]

28345785227

= Turvakortin virheilmoitukset (virhenumero ja virhekuvaus) ilmoitetaan diagnoo-
sihalytyksena ja naytetdan rakenneryhmadiagnoosissa tekstina.
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7.5

7.6

1.7

PROFINETIn kayttoominaisuudet
PROFINET-konfigurointi topologiatunnistuksella

PROFINET-konfigurointi topologiatunnistuksella

Laite tukee PROFINET-ominaisuuden topologiatunnistusta.

PROFINET IRT -tiedonsiirto

Laite tukee PROFINET-ominaisuutta IRT-tiedonsiirto (Isochronous Realtime).

Verkkopalvelin

Verkkopalvelimen saavuttaa seuraavan osoitteen kautta — http://IP-Adresse des Ge-

rats

Verkkopalvelin sisaltda seuraavat tiedot:

Laitetiedot
Kayttotila
Prosessitiedot
Verkkotilastot

@>m dx Device Information

Device Information

MDX technology

MDX90A-0032-5E3-4-T00
mdx

Bus Diagnostics Device Status Process Values

Address Information ~ MDX technology

Production Number

Hardware Variant

Part Number
18263534

18259723
18266924

C_636765021382324067 10
IP Address - c
Firmware Versions
192.168.104
Subnet Mask
255.255.255.0 Firmware 1
Gateway Address Firmware 2
192.168.10.1 Firmware 3
MAC-ID Firmware 4

00:0F:69:FF:CA:15

18261027

Visual Identification -
_ Power Section

Copy Version Information

3343

Hardware Variant

Firmware Versions

Firmware 1

Firmware 2

Part Number

28209419
28210751

Version Release

03.00 201807201
03.00 201807201
03.01 201804262
02.03 201703251
Version Release

01.05 201702031
01.05 201702031

28342256651

Kasikirja — MOVI-C®-laitteet
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8 Ohjaus MOVIKIT®-ohjelmistomoduuleilla
MOVIKIT®-ohjelmistomoduulit

8 Ohjaus MOVIKIT®-ohjelmistomoduuleilla

fde

Kayttaja voi konfiguroida laitteiden joustavan prosessidataliitdannan yksildllisesti. Se
antaa kayttajalle maksimaalista joustavuutta mutta vaatii kuitenkin yksityiskohtaiset
tiedot laitteesta, parametreista ja konfigurointimahdollisuuksista.

OHJE

Prosessidatasanat tiedonpituuksilla, joissa on 3 tavua tai yli 4 tavua, on siirrettava tie-
tojen eheyden vuoksi jéarjestelmatoimintojen SFC14 ja SFC15 kautta.

8.1 MOVIKIT®-ohjelmistomoduulit

SEW-EURODRIVEN valikoimaan kuuluu automatisointitekniikan vakiotehtavia ja yk-
sinkertaisia kayttolaitetoimintoja varten esikonfiguroituja ohjelmistomoduuleja.

MOVIKIT®-ohjelmistomoduuleissa on seuraavat edut:

* Lyhyt kdynnistysaika

+ Kiintea, testattu toimintolaajuus

+ Standardisoitu prosessidataliitanta

« Esimerkkirakenneosat ja esimerkkiprojektit engineering-tydkalulle TIA-portaali

Eri pyynndstd saa myds esimerkkirakenneosia ja esimerkkiprojekteja muille engi-
neering-tyokaluille.

Ohjelmistomoduulit voi ottaa kayttéén engineering-ohjelmistolla MOVISUITE®. Se
mahdollistaa helpon ja nopean kaytténoton ilman prosessidatakonfiguroinnin yksityis-
kohtaista tuntemusta ja laitteen ohjearvokonfigurointia.

77 Kasikiria — MOVI-C®-laitteet
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Ohjaus MOVIKIT®-ohjelmistomoduuleilla 8
MOVIKIT®-ohjelmistomoduulit

8.1.1 Ohjelmistomoduuli MOVIKIT® Velocity Drive
MOVIKIT® Velocity Drive sisaltada kierroslukumuuttuvan kayttélaitteen toiminnot..
Ohjelmistomoduulia koskevia tietoja on kasikirjassa "MOVIKIT® Positioning Drive / Ve-
locity Drive".

Engineering-tytkalun TIA-portaali esimerkkiprojekti 16ytyy SEW-EURODRIVEN kotisi-
vulta — www.sew-eurodrive.com Hae sivulta [Online-tuki] > [Tiedot & dokumen-
tit] > [ohjelmisto] "Movikitia".

Device properties |- | BIEIE BUSHERNSES
Drive trains
Functions Fieldbus interface

Diagnostics
Status Process data input PI4:  Tergue [% nominal motor torque] =

PLC PLC output data PLC inputdata Drive

s <<<< - J
MOVIKIT® diagnostic
= Control word PO1 FI1 Status word
® i
:;'IF)VIK]TL) e Setpoint speed PO 2 P12 Actual speed
TIVE
Setpoint acceleration PO 3 P13 Status/main fault - subfault
§odl Basic settings Setpoint deceleration PO 4 P14 Torque
Mon'ltoringfunctions Digital cutputs POS FI5 Digital inputs

rive functions

§EN Inputs/outputs

Fieldbus interface

MOVIKIT® runtime
control

28343971083

Késikirja - MOVI-C®-laitteet ) 3
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MOVIKIT®-ohjelmistomoduulit

8.1.2 Ohjelmistomoduuli MOVIKIT® Positioning Drive

MOVIKIT® Positioning Drive sisaltda asemointikykyisen kayttolaitteen toiminnot. Seu-
raavia kayttdtapoja tuetaan:

Rydmintakayttd
Kayntinopeuden saato
Referointi

Lineaarinen asemointi
Modulo-asemointi

Ohjelmistomoduulia koskevia tietoja on kasikirjassa "MOVIKIT® Positioning Drive / Ve-
locity Drive".

Engineering-tydkalun TIA-portaali esimerkkiprojekti 16ytyy SEW-EURODRIVERN kotisi-
vulta — www.sew-eurodrive.com Hae sivulta [Online-tuki] > [Tiedot & dokumen-
tit] > [ohjelmisto] "Movikitia".

Device properties *| Fieldbus interface

Drive trains
Functions Fieldbus interface
Diagnestics
o Process data input PI4:  Torque [% nominal motor torque] =l
PLC PLC output data PLC inputdata Drive
Process values |
Fault memory »EEE << WJ
MOVIKIT® diagnostic
= Control word PO1 PI1 Status word
pe o
I'E\:F)\."IKITL_) FosEEe) Setpoint speed PO 2 P12 Actual speed
rive
Setpoint acceleration PO 3 P13 Status/main fault - subfault
Basic settings Setpoint deceleration PO 4 P14 Torque
st s Digital cutputs PO FI5 Digital inputs
Target application mode PO 6 PI6 Actual application mode
Drive functions Target position high word PO 7 F17 Actual position high word
Inputs,’outputs Target position low word PO 8 P18 Actual position low word
Fieldbus interface
MOVIKIT® runtime
S control
28343974667
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Parametrointi toimintorakenneosalla SEW_SPA
Rakenneosakirjasto

9 Parametrointi toimintorakenneosalla SEW_SPA

Toimintorakenneosaa SEW_SPA tarvitaan PLC:n ja SEW-EURODRIVEn alemman ta-
son laitteiden valiseen tiedonsiirtoon protokollalla Smart Parameter Access (SPA).
Protokolla SPA on SEW-EURODRIVEn protokollan SMLP seuraaja (Simple
MOVILINK® Protocol).

Toimintorakenneosa mahdollistaa:

« MOVI-C®-laitteiden yksinkertaisen engineering-toiminnot

» Tiedonsiirron PROFIBUSIn ja PROFINETIn kautta

» Parametrien lukemisen ja kirjoittamisen asyklisella tiedonsiirrolla

9.1 Rakenneosakirjasto
Erilaisten SIMATIC-ohjausperheiden kayttéon tarvitaan rakenneosakirjaston eri ver-
sioita:
Ohjaus Rakenneosakirjasto
S7-1200 SEW_SPA_TIA_S71200_Lib_V1.3
S7-1500 SEW_SPA_TIA_S71500_Lib_V1.3
S7-300/S7-400 SEW_SPA _TIA_S7300_S7400_Lib_V1.3

Jotta kulloistakin rakenneosakirjastoa SEW_SPA TIA_S7.. Lib_V1.3 voidaan kayttaa
TIA-portaaliprojektissa, kirjaston arkistointi on ensin peruttava.

Toimi seuraavalla tavalla:

1. Valitse TIA-portaalista valikkokomento [Tyokalut] > [Globaalit kirjastot] > [Peru kir-
jaston arkistointi].

= Rakenneosaa SEW_SPA voi kayttda arkistoinnin perumisen jalkeen.

Kasikirja - MOVI-C®laitteet = ) 5
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9 Parametrointi toimintorakenneosalla SEW_SPA

9.2 Rakenneosaliitanta

9.21 Tulot

Parametrit Tyyppi Vakioarvo Arvoalue Kuvaus

Req BOOL False - Nouseva reuna, joka kaynnistaa lu-
ku-/kirjoitustoimeksiannon.

Reset BOOL False - TRUE = rakenneosan reset

RdWrt BOOL False - Luku-/kirjoitustoimeksianto:
* FALSE = lukeminen
* TRUE = kirjoittaminen

HwID HW_IO tai |16#00 - Laitteen laitteisto-ID:

WORD « HW_IO/PLC S7-1200/S7-1500

+ WORD /PLC S7-300/SP-400

DeviceNr INT 0 0-7 Reitityksessa kaytettavan laitteen
numero.

Indeksi WORD 16#00 2000h — 27FFh Indeksi parametrien lukemiseen ja
kirjoittamiseen laitteessa

Alaindeksi TAVU 16#00 - Alaindeksi parametrien lukemiseen
ja kirjoittamiseen laitteessa

Dataln DWORD 16#00 - Lahetettavat tiedot. Tietoja tarvitaan
vain kirjoitustoimeksiannossa, luku-
toimeksiannossa niita ei oteta huo-
mioon.
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9.2.2 Lahdot

Parametrointi toimintorakenneosalla SEW_SPA

Rakenneosaliitanta

Parametrit

Tyyppi

Vakioarvo

Arvoalue

Kuvaus

Done

BOOL

False

Osoittaa, etta toimeksianto on suori-
tettu.

Busy

BOOL

False

Osoittaa, etta toimeksiantoa kasitel-
|&an parhaillaan.

Error

BOOL

False

Osoittaa, etta toimeksiannon kasitte-
lyn aikana on ilmennyt virhe.

Virhenayttd koostuu seuraavista pa-
rametreista:

+ Tila
* Error_Class
e Error_Code

Tila

DWORD

16#0000

Jarjestelmatoimintorakenneosane
SFB52 (RDEC) ja SFB53 (WRREC)
tilatieto

¢« 16#0000 = toimeksiannon suorit-
taminen onnistui.

*  16#1010 = SPA-lukuvirhe
« 16#1011 = SPA-kirjoitusvirhe

*  16#1012 = vaara SPA TID (Tran-
saction ID)

Error_Class

TAVU

16#00

16#04 = SPA-virhe

Error_Code

DWORD

16#00

* 16#00 = Unspecified (tarkemmin
erittelematon virhe)

e 16#01 = Unknown Command
e 16#02 = Invalid Index

e 16#03 = Invalid Subindex

*  16#04 = Invalid Frame

*  16#05 = Not Init (valmisteilla)
e 16#06 = Timeout

DataOut

DWORD

16#00

Lukutoimeksiannon vastaanottotie-
dot
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1 PROFIlsafe
Turvakortit MOVISAFE® CS..A

10 PROFIsafe

PROFIBUS and PROFINET International (Pl) on kehittanyt ja tuonut kayttoon IEC
61508 -yhteensopivan PROFIsafe-teknologian. PROFIsafesta on tullut kansainvalinen
standardi IEC 61784-3-3-3. PROFIsafe riippuu tiedonsiirtomenetelmasta ja tarjoaa
edullisen ja joustavan toiminnallisen turvallisuuden. Se kattaa koko tiedonsiirtomatkan
anturista ohjauksen kautta toimilaitteeseen ja integroi turvallisuuden ja vakiotiedonsiir-
ron yhteen kaapeliin (Black-Channel-periaate).

10.1  Turvakortit MOVISAFE® CS..A

Seuraavassa taulukossa nakyy turvakorttien MOVISAFE® CS..A ominaisuudet ja tue-
tut kayttélaiteturvatoiminnot.

MOVISAFE® CS..A | F-DI | F-DO |Pysahdys- | liiketta 2. Anturiliitanta | PROFIsafe
tila (ei turvallinen)
CSB51A - - |STO, SS1c - - Kylla
CSB21A 4 - |STO, SS1c - - Kylla
CSB31A 4 2 |STO, SS1c - Kylla Kylla
CSS21A 4 2 |STO, SS1c |SOS, 881, 882, SLS, - Kylla
SSR, SLA, SSM, SLlI,
SDI
CSS31A 4 2 |STO, SS1c |SOS, 881, 882, SLS, Kylla Kylla
SSR, SLA, SSM, SLlI,
SDI

10.2 Turvakorttien MOVISAFE® CS..A laitekuvaustiedosto

Turvakorteille MOVISAFE® CS..A on valittava erilaiset merkinnat laitekuvaustiedostos-
ta (GSDML-tiedosto):

Seuraavassa taulukossa on kuvattu soveltuvan PROFIsafe-moduulin kohdistus (mer-

kinta

laitekuvaustiedostosta

MOVISAFE® CS..A:

GSDML-tiedosto) kulloiseenkin

turvakorttiin

MOVISAFE® CS..A

PROFIsafe-moduuli

CSB51A

F-1/0-moduuli (4/3 tavua)

CSB21A

F-1/0-moduuli (4/3 tavua)

CSB31A

F-1/0-moduuli (4/3 tavua)

CSS21A

F-1/0-moduuli (6/5 tavua)

CSS31A

F-1/0-moduuli (6/5 tavua)

OHJE

fde

duuleja ilman lisdmerkintaa.

Kun PROFIsafe-ohjainta kaytetddn PROFIsafe-erittelyn version V2.6 mukaisesti, kay-
td PROFIsafe-moduuleja lisamerkinnalld "V2.6". Muutoin kaytetddn PROFIsafe-mo-
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10.3

10.3.1

Turvakorttien MOVISAFE® CS..A prosessidataprofiili
Kayttdlaitteen turvatoiminnot STO, SS1, SBC, SOS, SS2, SLS, SSR, SLA SSM suori-

tetaan kenttavaylan "low-aktiv" kautta.

Mikali parametroitavaa kayttolaitteen turvatoimintoa ei ole tarkoitus suorittaa, vastaa-
vaa bittid on ohjattava F-ohjauksen prosessin Iahtddatassa TRUEIla.

PROFlsafe
Turvakorttien MOVISAFE® CS..A prosessidataprofiili

Prosessidatan yksityiskohtainen kuvaus on kulloisenkin turvakortin kasikirjassa.

Turvakortin MOVISAFE® CSB51A prosessidataprofiili

Device properties
Drive train

Functions

ot
Setpoints

Device data
Actual values
Basic settings
Drive functions Device status
|| Fault status
Technology functi

Fault memory

Monitering functit| Process values

E MOVISAFE® €., || S10 Sttus
= Position function

Diagnestics

Status Acceleration functs

Muting/test mode:
Bl Process values
Limit values

Fault memory

MOVIKIT® diagng |

B MOVISAFE® CS..

Inputs/outputs
Process data

F-communication

Speed function st3

6.4.42 Process data
Safe process output data
Bit Meaning Value
Bytel 0 STO1 ®
Bytel 6 Unlatch F-DI ®
Bytel 7 Fault acknowleds @
Byte3 2 SSx1 ®
Byte3 3 SSx2 ®

Safe process input data

Byte 1
Byte 1
Byte 1
Byte 3
Byte 3

Bit Meaning Value

0 STO1 (0]

6 Warning ®

7 Fault status ®

2 55x1 (o]

3 55x2 (o]
28365859979

10
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1 PROFlIsafe
Turvakorttien MOVISAFE® CS..A prosessidataprofiili

10.3.2 Turvakorttien MOVISAFE® CSB21A ja MOVISAFE® CSB31A prosessidataprofiili

3()  Kasikiria - MOVI-C®-laitteet

Device properties
Drive train
Functions

"E*, Inputs/outputs

Setpoints

Device data
Actual values
Basic settings
Drive functions Device status
Fault status

E=8 Technology functi
Fault memory

Monitoring functic’| Process values

E MOVISAFE® Cs.. || 510 SEts
| Position function

Diagnestics

Status Acceleration functs
Process values Muting/test mode
Limit values
Inputs/outputs
Process data
F-communication
P MOVISAFE® CS..

Speed function sta

Byte 1
Byte 1
Byte 1
Byte 3
Byte 3

6.4.42 Process data
Safe process output data

Bit Meaning WValue

0 STO1 (o]

6 Unlatch F-DI (o]

7 Fault acknowled: O

2 55x1 (o]

3 55x2 (o]

Safe process input data

Byte 1
Byte 1
Byte 1
Byte 1
Byte 2
Byte 2
Byte 2
Byte 2
Byte 3
Byte 3

Bit Meaning

Wk WM S N oy WO

STO1

Input data valid
Warning

Fault status

F-DI 00
F-DI01
F-DI02
F-DI03
SSx1
S5x 2

Value

0O0POOPOPOOO0O

28365863563
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PROFIlsafe
Turvakortin F-oheislaitetietorakenneosa

10.3.3  Turvakorttien MOVISAFE® CSS21A ja MOVISAFE® CSS31A prosessidataprofiili

Device properties 6.4.42 Process data

Drive train Safe process output data Safe process input data
Functions Bit Meaning WValue Bit Meaning WValue
P [nouts/outputs Bytel 0 STO1 ® Bytel 0 STO1 ®
Bytel 1 Sllincrementen @ Bytel 1 Safety functionc @
Setpoints Bytel 2 SBT clearance ® Bytel 2 SBT active (o]
Device data i i
Actual values Bytel 4 Muting ® Bytel 3 Inputdatavalid @
Basic settings Bytel 5 Test mode active @ Bytel 4 Muting (o]
Drive functions Device status Bytel 6 Unlatch F-DI ® Bytel 5 Test mode active @
Bytel 7 Fault ack led Bytel 6 Warni
Technolngy funti Fault status yte ault acknowleds € yte arning ®
Fault memory Byte2 0 F-DO QO (o] Bytel 7 Fault status (o]
Monitoring functic| Process values Byte2 1 F-DOO1 ® Byte2 0 F-DIOO ®
Byte3 0 SOS1 (o] Byte2 1 F-DIO1 (o]
E MOVISAFE® .. || 1O Status A A
Ul position function Byte3 2 SSx1 (o] Byte2 2 F-DIO2 (o]
Diagnastics Speed function st CENERIE S (o] Byte2 3 F-DIO3 (o]
Status Acceleration funciiiCGERRSIELS 0] Byte3 0 5051 0]
. | Muting/test mode SR 5 SDI2 ® Byte3 2 5Sx1 ®
= rocess values
oot Byte3 6 SU1 ® Byte3 3 55x2 ®
Byte3 7 5SL2 Byte3 4 SDIL
Fault memory Inputs/outputs bite o i (o]
Byted 0 SLS1 ® Byte3 5 SDI2 ®
_ . Process data
MOVIKIT® diagnc | . Byted 1 SLS2 ® Byte3 6 SU1 ®
F-communication Ew N P @ EUE P P @
P MOVISAFE® CS.. 5 5
Byte4 3 SLS4 ® Byted 0 SLS1 ®
MOVIKIT® Velocity Byted 4 SSR1 @ Byted 1 SIS2 @
fol Basic settings Byted 5 SSR2 (o] Byted 2 5153 ®
Byte5 0 SLA1 ® Byte4 3 SLS4 ®
Monitoring funct
SIS TS, Byte5 1 SLA2 ©®  Bpes 4 SSRL [}
Drive functions Byte4 5 55R2 (o]
Byte5 0 SLA1 ®
REM Inputs/outputs Bes 1 SLA2 (o)
Fieldbus interface Byte5 2 S5M1 (0]
Byte3 3 S55M 2
@e MOVIKIT® runtim bite ©
control = Byte5 4 SSM 3 (o]
Byte5 5 SSM4 ®
28362681995

10.4 Turvakortin F-oheislaitetietorakenneosa

Jokaiselle turvakortille luodaan konfigurointitydkalun (HW-Konfig) siirron yhteydessa
automaattisesti F-oheislaite-tiedosto (DB). F-oheislaite-DB tarjoaa kayttélle liitdnnan,
jonka kautta han voi tulkita tai ohjata muuttujia turvaohjelmassa.

Symbolinen nimi muodostuu kiinteasta alkukirjaimesta "F", F-oheislaitteen aloituso-
soitteesta ja konfiguroinnin yhteydessa kohteen ominaisuuksiin F-oheislaitteeseen li-
satysta nimesta (esimerkiksi: FOO008_198).
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PROFIlsafe

10

Turvakortin F-oheislaitetietorakenneosa

Seuraavassa taulukossa nakyy turvakortin F-oheislaite-DB:

Osoite |Symbolinen |Data- Toiminto Oletusarvo
nimi tyyppi
(Muuttuja)
Muuttujat, DBX0.0 |"F00008 198" |BOOL 1: Aktivoi pas- |0
joi?a k{’:’\yttéjé (PASS_ON) sivointi
voi ohjata.
DBX0.1 |"F00008_ 198" |BOOL 1: Vaatii kuit- | 1
tausta turva-
(ACK_NEC) kortilla tapahtu-
vaa uudelleen-
kayttddnottoa
varten
DBX0.2 |"F00008 198" |BOOL 1: Kuittaus uu- |0
(ACK_REI) delleenkayttoo-
notolle
DBX0.3 |"F00008 198" |BOOL Muuttuja para- |0
(IPAR_EN) met_rien mugt—
tamiselle (ei
tueta turvakor-
tilla).
Muuttujat, DBX2.0 |"F00008 198" |BOOL Suorita passi- |1
J.(l?tka. kaytta- (PASS-OUT) vointi
ja voi lukea.
DBX2.1 |"F00008_ 198" |BOOL 1: Korvaavat 1
(QBAD) arvot naytetaan
DBX2.2 |"F00008_198" |BOOL 1: Kuittausvaa- | 0
timus uudel-
ACK_RE
( -REQ) leenkayttdono-
tolle
DBX2.3 |"FO0008 198" |BOOL Muuttuja para- |0
(IPAR_OK) met'rien mugt-
tamiselle (ei
tueta turvakor-
tilla).
DBB3 "FO0008 198" | TAVU Huoltotiedot -
(DIAG)

PASS_ON

ti jatkuu niin kauan kuin PASS_ON = 1.

ACK_NEC

Virheen korjaamisen jalkeen turvakortti

ACK_NEC asetuksesta riippuen.

*+ ACK_NEC = 0: Uudelleenkayttddnotto tapahtuu automaattisesti.

Muuttujalla PASS_ON voi aktivoida turvakortin passivoinnin. F-oheislaitteen passivoin-

otetaan uudelleen kayttddn muuttujan

* ACK_NEC = 1: Uudelleenkayttéonotto tapahtuu kayttajan kuittauksella.

327 Kasikiria — MOVI-C®-laitteet
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ACK_REI

ACK_REQ

PASS_OUT

QBAD

DIAG

PROFIlsafe
Turvakortin F-oheislaitetietorakenneosa

A VAROITUS
Muuttujan ACK_NEC = 0 ei sallittu parametrointi.

Kuolema tai vakava loukkaantuminen

*  Muuttujan ACK_NEC = 0 parametrointi on sallittu vain, kun kyseisen prosessin
automaattinen uudelleenkayttéonotto on turvateknisesti sallittu.

» Tarkasta, onko kyseisen prosessin automaattinen uudelleenkayttéonotto sallittu.

Turvakortin uudelleenkayttéonotto virheen korjauksen jalkeen vaatii kayttgjaltd kuit-
tauksen muuttujan ACK_REI/ positiivisella reunalla. Kuittaus on mahdollinen vasta kun
muuttuja ACK_REQ = 1.

F-ohjausjarjestelma muuttaa arvoksi ACK_REQ = 1 heti kun kaikki turvakortin kanssa
tapahtuneen tiedonsiirron virheet on korjattu. Kuittauksen jalkeen F-ohjausjarjestelma
asettaa ACK_REQ:n arvoksi 0.

Muuttuja PASS_OUT osoittaa, onko turvakortin passivointi tapahtunut. Korvaavat ar-
vot tulostetaan.

Virhe tiedonsiirrossa turvakortin kanssa. Osoittaa passivoinnin. Korvaavat arvot nayte-
taan.

Muuttujan DIAG avulla F-ohjausjarjestelmassa saadaan kayttoon ei-turvakayttoista tie-
toa huoltotarkoituksiin. Lisatietoja on F-ohjausjarjestelman kasikirjassa.

10
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1 1 Kayttoonotto PROFINETin/PROFIsafen avulla

IP-osoiteparametrien asetusten tekeminen

11 Kayttoonotto PROFINETin/PROFIsafen avulla
Kayttéonottoa on kuvattu tarkemmin esimerkissa. Esimerkissa sovellustaajuusmuutta-
ja MOVIDRIVE® technology integroidaan PROFINET-verkkoon.
Muiden MOVI-C®-laitteiden kayttoonotto tapahtuu analogisesti.

11.1  IP-osoiteparametrien asetusten tekeminen
Sovellustaajuusmuuttajan MOVIDRIVE® technology IP-osoiteparametrien asetukset
voi tehda seuraavasti:

*  PROFINETIn engineering-tyokalulla, kuten TIA portaalissa (ks. "Sovellustaajuus-
muuttajan integroiminen PROFINET-verkkoon ja konfiguroiminen" (— B 37))

«  MOVISUITE®-engineering-ohjelmistolla (ks. "Sovellustaajuusmuuttajan konfigu-
rointi MOVISUITE®:ssa" (— B 41))

11.2  Liitanta engineering-tietokone — sovellustaajuusmuuttaja

Engineering-tietokoneen liittdmiseen sovellustaajuusmuuttajaan on olemassa useita
mahdollisuuksia:

Liitanta teollisuus-Ethernet-verkon kautta

26573068939
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Kayttoonotto PROFINETin/PROFIsafen avulla 1 1

Liitanta engineering-tietokone — sovellustaajuusmuuttaja

Liitanta liitantatyypin muuntimen USM21A kautta sovellustaajuusmuuttajan enginee-
ring-litdntdan

[ &&=~
1

il

26573221899
Liitdnta kayttaen kasiohjauslaitetta CBG21A/CBG11A USB-liitdntana

26573225739
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1 1 Kayttoonotto PROFINETin/PROFIsafen avulla

Sovellustaajuusmuuttajan integrointi PROFINET-verkkoon

11.3  Sovellustaajuusmuuttajan integrointi PROFINET-verkkoon

Esimerkissa kaytetdan seuraavaa laitetopologiaa:

* Ylemman tason ohjausjarjestelma SIMATIC S7

+  MOVIDRIVE® technology MDX90AT

+ Liitdntatyypin muunnin USM21A

Seuraava kuva on laitetopologian kaaviomainen esitystapa:
[1]

[2]

X32

25711776907

[11  DC-24-V-syéttdjannite

[21 Kenttavaylaliitanta

[3] USB-liitantakaapeli, tyyppi USB A-B

[4]  Liitantatyypin muunnin USM21A

[5] Liitantakaapeli, jossa on RJ10-pistoke ja 9-napainen D-Sub-pistoke
[6] MOVIDRIVE® technology

Laitteiden konfigurointiin ja kayttdonottoon kaytetaan seuraavia tyokaluja:
«  MOVISUITE® MOVI-C®-laitteisiin (SEW-EURODRIVE)

+ Siemensin TIA-portaali (SIMATIC STEP 7) PLC:lle

Sovellustaajuusmuuttajan sisallyttdminen PROFINET-verkkoon tapahtuu useana pro-
sessivaiheena:

+ "Kenttavaylalaitteiden konfigurointi" (— E 37)
+ "Sovellustaajuusmuuttajan konfigurointi MOVISUITE®:ssa" (— & 41)
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Kayttoonotto PROFINETin/PROFIsafen avulla 1 1

Kenttavaylalaitteiden konfigurointi

11.4 Kenttavaylalaitteiden konfigurointi

Seuraavat laitteet ovat esimerkkiprojektissa kenttavaylalaitteita:

* PLC on PROFINET-ohjain.

+ Sovellustaajuusmuuttaja MOVIDRIVE® technology on PROFINET-laite.
Laitteiden konfigurointi tapahtuu seuraavissa tyokaluissa:

+  MOVISUITE®

* TIA-portaali, versio V14

Kenttavaylalaitteiden konfigurointi tapahtuu useana prosessivaiheena:

» "Sovellustaajuusmuuttajan integroiminen PROFINET-verkkoon ja konfiguroimi-
nen" (— B 37)

*  "PROFINET-laitenimen kohdistaminen" (— & 39)

11.4.1  Sovellustaajuusmuuttajan integroiminen PROFINET-verkkoon ja konfiguroiminen

Sovellustaajuusmuuttaja MOVIDRIVE® technology on lisattava TIA-portaaliin, liitettava
PLC:hen ja konfiguroitava.

Sovellustaajuusmuuttajalle kohdistetaan konfiguroinnissa looginen nimi, IP-osoite ja
prosessitiedot osoitteiden kanssa.

Toimi seuraavalla tavalla:

v' Sovellustaajuusmuuttajan laitekuvaustiedosto (GSDML-tiedosto) on jo ladattu
SEW-EURODRIVEnN sivulta — www.sew-eurodrive.com ja tallennettu paikalli-
sesti engineering-tietokoneeseen.

Kaynnista TIA-portaali ja luo uusi TIA-portaaliprojekti.
2. Asenna TIA-portaali laitekuvaustiedostoon.

Lisda PLC-projektiin. Anna PROFINET-laitenimi ja sy6td PLC:n IP-osoiteparamet-
rit.

4. Lisaa PLC:n PROFINET-liitdntaan 10-jarjestelma.

Késikirja - MOVI-C®-laitteet 3/



1 1 Kayttoonotto PROFINETin/PROFIsafen avulla

Kenttavaylalaitteiden konfigurointi

5. Avaa laitteistoluettelo. Valitse kohdasta "Muut kenttalaitteet” > "PROFINET 10" >
"Drives" > "SEW-EURODRIVE" > "MOVI-C MOVIDRIVE" kohta
MOVIDRIVE® technology ja kohdista se verkkondkymassa PLC:lle.

|,._5’ Topology view ”ﬂ] Network view ||l Device view | Options

Ef Metwork ” Connections E’. =
1 10 system: PLCPROFINETIOSystem (100) | ] v | Catalog
Jl | o],
PLC SEW-EUR | . 1 [ Filter
CPU 315F-2 PNI... MDX90 + CFN2... = » [ Contrallers
FLC . » [ H
ﬂ » :f. PC systems
u » :;; Drives & starters
PLC. PROFINET 10-System.. b :f. Hetwark carmpanents

» :f. Dietecting & hlanitoring
» :f. Distributed I'0
» [} Field devices
- :f. Otherfield devices
~ [ FROFINET 10
» [ contrallers
- p_u Drives
» [ sEW
~ [ SEV-EURODRIVE
3 Eil MOVI-C Decentralized Electronic
» [l MOVIC DRC
~ [l MOVI-C MOVIDRIVE
[l MDX90 + CFN21 V1.0
[ D90 + CFN21 V2.0
v [l MOVIC MOVIGEAR
v [ sEW
» [l SIEMENS AG
» [l Sensors
» [ FROFIEUS DF

> | _ami

28343981067

6. Syota tarkastusikkunaan (alempi editorialue) ryhmassa "Ethernet-osoitteet" sovel-
lustaajuusmuuttajan IP-osoiteparametrit.

7. Anna sovellustaajuusmuuttajalle PROFINET-laitenimi. Varmista, ettd PROFINET-
laitenimi on identtinen MOVISUITE®-projektissa olevan laitenimen kanssa.

8. Lisaa laitteistoluettelosta prosessidatasanojen haluttu lukumaara Drag and Drop -
toiminnolla. Vaihtoehtoisesti prosessidatasanat voi lisata kaksoisklikkauksella lai-
teyleisndkymassa olevaan moduuliin. Ne asetetaan automaattisesti oikeaan kortti-
paikkaan.

OHJE

Korttipaikka 1 on varattu PROFIsafelle. Peruslaitetta kohden voi kiinnittaa aina vain
yhden PROFIsafe-moduulin.

jde

Vakioprosessidatasanat voi lisata laiteyleisnakymaan korttipaikasta 2 alkaen.

Sovellustaajuusmuuttajaan silld hetkelld parametroitujen prosessidatasanojen luku-
maara kay ilmi MOVISUITE®-engineering-ohjelmistosta. Prosessidatasanojen kohdis-
tusta koskevia lisatietoja on luvussa "Prosessidatan konfigurointi" (— & 18).
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11.4.2

Kayttoonotto PROFINETin/PROFIsafen avulla
Kenttavaylalaitteiden konfigurointi

D buted UFO PRO O e 00): P R DX90

‘; Topology view ||EE,] Metwork view "—l]'f Device view | Options

d¢ [SEWEUR[MDXG0 + cPN21 V2~ ) B | Device averview | =
Module ..|Rack |Slot |laddress Qad ~ | Catalog J
~SEW-ELR 00
b PH-IC 0 0 X1 E Filter
/ F-Moc\uelllo (42 Byte.. 0 1 0.8 . » [l Head module
Wadule 1D (06 words) 0 2 9..20 - 5 Madule
Y 2 [. Leerplatz
-_ v i v [l FROFIsafe Madules
¢ g 2 vp_u Frocessdata Modules
. [. Madule 1D (01 ward)
[l Madule 110 (02 woaords)
[. WModule 110 (03 wards)
[. WMadule 11D (04 words)

W rodul

]
Tl vicdule 110 (07 wards)
[. WModule 110 (08 wards)
[. Madule 11D (09 wards)
[l Madule 110 (10 waords)
[. Wodule 110 (11 wards)
[. WMadule 110 (12 wards)
[. Waodule 110 (13 words)
[. Madule 110 (14 wards)
[. Madule 110 (15 wards)
[. WModule 110 (16 wards)
[. Madule 11D (18 wards)
[l Madule 110 (21 words)
[. WModule 110 (24 wards)
[. Madule 110 (25 words)

28344065291

PROFINET-laitenimen kohdistaminen

Tiedot (PROFINET-laitenimi, IP-osoite, vakioprosessidata), jotka kenttavaylalaitteille

on annettu konfiguroinnin aikana, on maaritetty aluksi vain TIA-portaaliprojektissa en-
gineering-tietokoneella. Tiedot siirretdaan PLC:hen ja aktivoidaan vasta projektin
PLC:hen lataamisen jalkeen.

Toimi seuraavalla tavalla:

v Sovellustaajuusmuuttaja MOVIDRIVE® technology on konfiguroitu.

1.

Lataa projekti PLC:hen kaytettavalla ohjelmoinstilitannalla.

11
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Kayttoonotto PROFINETin/PROFIsafen avulla
Kenttavaylalaitteiden konfigurointi

2. Mikali tila-LED BF palaa sovellustaajuusmuuttajassa punaisena (vaylavirhe) TIA-
portaaliprojektin PLC:lle siirtamisen jalkeen, sovellustaajuusmuuttajalle on kohdis-
tettava maaritetty PROFINET-laitenimi. Avaa sita varten hiiren oikealla painikkeella
sovellustaajuusmuuttajan pikavalikko ja kohdista laitenimi.

= Nayttéodn ilmestyy ikkuna, jossa nakyy nimen kohdistuksen asetukset.

Configuration Fieldbus System » Devices & networks

|; Topology view ||,1Jﬂ-h Metwork viewe  |[If Device view

p{] Metwork '“] Connections | HLI connection @ % _j @‘l b4 3
1 10 system: PLC_PROFINET IO-System (100) E
PLC SEW-EUR
CPU 315F-2 PNI... MDXS0 + CFN2...
BLC 2 Y Device configuration
Change device
Write 10-Device name to Micro Memary Card
PLC. PROFINET I0-System... tart device tool
Start devics too
x Cut Ctrl4x
5| copy Ctrl+C
5| Faste ctrley
¥ Delete Del
Fename F2 :
; Goto topalogy view m
L3
Cormpile ] W
Download to device ]
ﬁ Go online Ctrlelt
¥ Gooffline Crl+hd
B Online & diagnostics Ctrl+D
[ Assign device name
Recele :
Upd y forced operands
Cros znce infarmation Shift+F 11
g Properties Alt+Enter
_-Ib Export module labeling strips..
28344069003

3. Valitse sovellustaajuusmuuttajan PROFINET-laitenimi.

Tee sovellustaajuusmuuttajan kaytettavan ohjelmointiliitdnnan asetukset ja paivita
saavutettujen laitteiden lista.

5. Merkitse sovellustaajuusmuuttaja ja anna sille laitenimi. Silloin laitekuvaustiedos-
ton ehdotusnimen (GSDML-tiedosto) paalle kirjoitetaan.

= Kun PROFINET-laitenimi on kohdistettu onnistuneesti, sovellustaajuusmuuttaja
[&hettaa paluuilmoituksen "OK"-tilasta. Tila-LED BF sammuu.

6. Tallenna TIA-portaaliprojekti.

A()  Kasikija - MOVI-C®-laitteet
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11.5

11.5.1

Kayttoonotto PROFINETin/PROFIsafen avulla 1 1
Sovellustaajuusmuuttajan konfigurointi MOVISUITE®:ssa

Sovellustaajuusmuuttajan konfigurointi MOVISUITE®:ssa
Sovellustaajuusmuuttajan MOVIDRIVE® technology konfigurointi tapahtuu useana
prosessivaiheena:

* "Verkon skannaaminen laitteiden osalta" (— & 41)
« "Sovellustaajuusmuuttajan tallentaminen MOVISUITE®:en" (— B 42)
» "Turvallisen tiedonsiirtokanavan konfiguroiminen" (— B 46)

Verkon skannaaminen laitteiden osalta
Toimi seuraavalla tavalla:

v Yhteys engineering-tietokoneen ja sovellustaajuusmuuttajan
MOVIDRIVE® technology valill4 liitantatyypin muuntimella USM21A on luotu.

1. Kéaynnista MOVISUITE®.
2. Luo uusi MOVISUITE®-projektfrom network scan (i verkkoskannauksesta).

P

New project Last opened projects Tools

:D Always start with last project

Quiick access

Driving the world

9007216181236875

Késikirja — MOVI-C®aitteet /. 7



1 1 Kayttoonotto PROFINETin/PROFIsafen avulla

Sovellustaajuusmuuttajan konfigurointi MOVISUITE®:ssa

3. Aktivoi verkkotyyppi "USB" ja liukukytkin "Skannaus". Tallenna asetukset ja suorita
verkon skannaus.

= Mikali yhteys sovellustaajuusmuuttajaan on luotu toisen liitdnnan kautta, valitse
vastaava verkkotyyppi.

Projects

USB
Scan settings Basic settings
Scan USB adaelers Timeout
Netwark type Scan @@ scan I 250 ms
Connected USB adapters
Ethernet Q © UsM21A 2038.3536.4534.5708.002D.002¢
EtherCAT®/SBusPLUS
USB [} | Q Update adapters

Apply Cancel

17827427979
4. Tallenna asetukset ja suorita verkon skannaus.
11.5.2 Sovellustaajuusmuuttajan tallentaminen MOVISUITE®:en
Verkkoskannauksessa tunnistetaan sovellustaajuusmuuttaja

MOVIDRIVE® technology.
Toimi seuraavalla tavalla:

v" Verkkoskannaus on kaynnistetty.

A7) Kasikirja - MOVI-C®laitteet
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Kayttoonotto PROFINETin/PROFIsafen avulla 1 1
Sovellustaajuusmuuttajan konfigurointi MOVISUITE®:ssa

1. Tallenna skannattu laite MOVISUITE®:een.

Network scan

1005) Ethernet =
MNumber of found devices 1

100%) Evaluating scan result
Completed successfully

2 /2 Successful

«

Apply Scan again Cancel

25731754251

2. Lataa tarvittaesa laitetiedot MOVISUITE®-projektiin. Vahvista ilmoitus laitetietojen
onnistuneesta lisdédmisesta.

= Laite naytetdan jossain MOVISUITE®-ndkymassa. Naytto riippuu siitd, missa
nakymassa MOVISUITE® on viimeksi suljettu:

= Yhdistetyssa verkko- ja toimintanakymassa nakyy kaikki liitetyt laitteet, jotka on
|6ydetty verkkoskannauksessa.

EtherCAT®/SBusPLUS =

MDXI0AT
255

© > MDX90AT
‘@ New project 1

MDXS0AT

25761192331

= Toimintandkymassa on kaksi nakymaa. Puunakymassa on koko projektin naky-
ma. Ympyranakymassa nakyy sen hetkinen solmu suurena ympyréana tydalu-
een keskella.

Késikirja - MOVI-C®-laitteet /1.3



1 1 Kayttoonotto PROFINETin/PROFIsafen avulla

Sovellustaajuusmuuttajan konfigurointi MOVISUITE®:ssa

jde

Optimization DT1 Drive train DT2 th Network

Drive train DT1 Optimization DT2

MDXS0AT

MDX90AT

Click to display
Project 1

Ssoubeid

Inputs/outputs

- MOVISAFE® CS..

‘ ' E kt : hY
."‘ \
/
Setpoints Monitoring functions

Actual values Technology functions
Drive functions

Catalog
25767186699

3. Klikkaa kohtaa "Network" (Verkko) MOVISUITE®:n nakymien valila vaihtamiseksi.

4. Anna sovellustaajuusmuuttajalle tarvittaessa nimi. Laite ndytetdan kyseiselld ni-
mella MOVISUITE®-projektissa. Varmista, ettd kyseinen nimi on identtinen sen
PROFINET-laitenimen kanssa, joka laitteelle on jo kohdistettu TIA-portaalissa. Kun
valitset eri nimen, samalla muutetaan myos kohdistettua PROFINET-laitenimea ja
provosoidaan vaylavirhe.

OHJE

Jotta PROFINETIn laitenimi on yhteensopiva seka PROFINETIn ettda myds IEC
61131 -standardin kanssa, SEW-EURODRIVE suosittelee, ettd annettava nimi alkaa
kirjaimella eika sisalla valilydnteja tai ohjausmerkkeja (yhdysviiva, alaviiva, piste, pilk-
ku, vinoviiva, kenoviiva).

Kun MOVISUITE®-projekti importoidaan TIA-portaaliin, TIA-portaali konvertoi sovel-
lustaajuusmuuttajan nimen oman sisaisen algoritmin mukaan. Maaritettyjen nimikay-
tantdjen mukainen nimi mahdollistaa, etta sovellustaajuusmuuttaja nakyy eri tyoka-
luissa samalla nimella.

Mikali nimi ei ole mahdollinen maaritettyjen nimikaytantéjen mukaan, valitse
PROFINET-yhteensopiva nimi. IEC 61131 -yhteensopivuus luodaan siina tapaukses-
sa automaattisesti MOVISUITE®Ila.

A/ Kasikiria — MOVI-C®-laitteet
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Kayttoonotto PROFINETin/PROFIsafen avulla 1 1

Sovellustaajuusmuuttajan konfigurointi MOVISUITE®:ssa

rT'l Metwork

Optimization DT1 Drive train DT2

Drive train DT1 Optimization DT2

Project 1

Inputs/outputs

Catalog

5. SEW-EURODRIVE

MDX90AT MOVIDRIVEtechnology

b Add zoftware module
~unktionen

/ - MOVISAFE® CS..
)
(o
Monitoring functions

Actual values Technology functions

Setpoints

Drive functions

25767285771

suosittelee MOVIKIT®-ohjelmistomoduulien kayttoa.

MOVIKIT®-ohjelmistomoduulit sisaltavat esivalmistettuja ja tarkastettuja kayttolaite-
ja sovellustoimintoja, jotka mahdollistavat monipuolisten kayttdlaitetehtavien no-
pean ja ongelmattoman kayttéonoton. Lataa soveltuva MOVIKIT®-ohjelmistomo-
duuli sovellustaajuusmuuttajaan.

Optimization DT1 Drive train DT2

Drive train DT1 Optimization DT2

Project 1

Catalog
SEW-EURODRIVE » Products > Software

MOVIKIT®
Search

Module group

Drive Motion

MDXIOAT \

! MOVIDRIVEtechnology Click to display

i

Add zoftware module

Funktionen

Pasitioning Drive

Velocity Drive

Drive

26574131723
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Kayttoonotto PROFINETin/PROFIsafen avulla
Sovellustaajuusmuuttajan konfigurointi MOVISUITE®:ssa

11

6. Mikali et kdytda MOVIKIT®-ohjelmistomoduulia, prosessidataldhde ja prosessidata
on konfiguroitava manuaalisesti. Avaa sitd varten sovellustaajuusmuuttajan konfi-

gurointi ja tee prosessidatalahteen asetukset.

Device properties

=

Basic settings

Drive trains

E Dnve train DT1

PO data

Functions Primary frequency input

AN Inputs/outputs
L Setpeint connection

Setpoints Profile value connection

Centrol word 1

Fixed setpoints

Actual values i %
ontrol wor

Drive functions Centrol word 3

528 Technology functions

Manitoring functions

4.2.1 Basic settings

Basic settings

Source

I Standard bus system E‘I

Standard bus system
Fieldbus

Controller setpoint cycle

1.000 ms

XDstop

Response to process data timeout

Application stop + output stage inhibit with self reset [F]

Response to external fault

Application stop + output stage inhibit E

Substitute values
'Z:DSubstitute values for interpelated setpoints

Substitute value counter

0

25771011467

7. Konfiguroi prosessidata (ohjearvot ja oloarvot) sovellustaajuusmuuttajasta.

8. Tallenna MOVISUITE®-projekti.

11.5.3 Turvallisen tiedonsiirtokanavan konfiguroiminen

Kun ohjaus tapahtuu PROFIsafen kautta integroidulla turvakortilla varustettuun laittee-
seen, turvallinen tiedonsiirtokanava on konfiguroitava.

OHJE

[0

MOVISAFE® CSS21A. Turvakortin

Tassad esimerkissa kaytetdan oletuksena konfiguroitua ja irrotettua turvakorttia
konfigurointi  on

kuvattu  kasikirjassa

"MOVIDRIVE® modular/system/technology, turvakortti MOVISAFE® CS..A".

MOVISUITE® tarjoaa turvakorteille seuraavat toiminnot:

» Turvaorientoituneiden kayttolaiteturvatoimintojen kayttéonotto

» Turvaorientoituneiden F-parametrien, kuten esim. F_iPar_CRC, F_WD_Time jne

lukeminen ja kirjoittaminen

* PROFIsafe-tiedonsiirron diagnoosi F-prosessidataa valvomalla

* PROFIsafe-laitteiden diagnoosi (esim. tila- ja virheilmoitukset)

Toimi seuraavalla tavalla:

A6  Kasikija - MOVI-C®-laitteet
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Kayttoonotto PROFINETin/PROFIsafen avulla
Sovellustaajuusmuuttajan konfigurointi MOVISUITE®:ssa

1. Kaynnista Tool Assist CS..

Optimization DT1 Drive train DT2

Drive train DT1

Compare

onfiguration

[T] manual mode MOVIDRIVEtechnology

Project

"\ Scope

Assist C5..

Pazitioning Drive

Th—l
Inputs/outputs I.‘" Ill"‘.
"

Setpoints

Actual values Technology
Drive functions

Optimization DT2

Click to display

MOVISAFE® CS..

Monitoring functions

functions

28367661067

2. Valitse F-protokolla PROFIsafe ja sy6ta F-osoite (F_Dest_Add).

[%] Assist CS..

> MOVIDRIVEtechnology

Parameter setting

4.9.15 F-communication

Checksum overview Configuration PROFIsafe slave

. . F-protocol type: F-address
Basic settings
) I PROFIsafe =] I I 1 I
Safe inputs

Address type
Safe outputs P

Encoder

User units
STO/SBC

S5x

S0S
SL5/S5M/S5R
SDI/SL

SLA

Function assignment

OHJE

Watchdog-aika (F_WD_Time) asetetaan PROFIsafe-ohjaimen engineering-tydkalus-

ta.

Apply data to project

PROFIsafe address type 1 [5]

28376910731

Kasikirja — MOVI-C®-laitteet
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Kayttoonotto PROFINETin/PROFIsafen avulla
Sovellustaajuusmuuttajan konfigurointi MOVISUITE®:ssa

3. Parametroi haluttu kayttdlaiteturvatoiminto.

[%] Assist CS..

MOVIDRIVEtechnology

Parameter setting

4.9.24 SSx

Checksum overview Safe stop general

. E Speed offset
Basic settings F_,E g
5 50 Urndr/min
Safe inputs
Safe outputs
Encoder Safe stop
F-communication Enable  Selected final state  Ramp monitoring S5x(c) delay t1 55x(alb) monitoring dela:

User units SSx1 @ STO [E] Linear = 0 ms
STO/SBC sz @D sTO B Linear Bl 0 ms
S5x

SL5/SSM/SSR
SDI/SLI

SLA

Function assignment

Apply data to project

28376916491

= Tassa esimerkissa parametroidaan kayttolaiteturvatoiminto SSx.
4. Siirra tiedot Tool Assist CS..:std MOVISUITE®-projektiin.

A8  Kasikija - MOVI-C®-laitteet
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11.6

11.6.1

Kayttoonotto PROFINETin/PROFIsafen avulla 1 1

Prosessidatan siirron tarkastaminen

Prosessidatan siirron tarkastaminen
+  MOVIKIT®-ohjelmistomoduulia kaytettdessa prosessidatan siirron voi tarkistaa
MOVIKIT®-diagnoosimoottorista.
"Prosessidatan tarkastaminen MOVIKIT®-diagnoosimoottorista" (— 2 49)

« Mikali ohjelmistomoduulia ei kayteta, MOVISUITE®-engineering-ohjelmistosta paa-
see laitteen prosessidatapuskuriin.

"Prosessitietojen tarkastaminen MOVISUITE®:ssa" (— B 51)

Prosessidatan tarkastaminen MOVIKIT®-diagnoosimoottorista

Kaikissa MOVIKIT®-ohjelmistomoduuleissa on diagnoosimoottori nopeaa kayttéénot-
toa ja ohjauksen ja sovelluksen tarkastamista varten. Diagnoosimoottorissa on puh-
taan monitorikayton lisaksi myos ohjauskayttd, jolla ohjelmistomoduulin toimintoja oh-
jataan MOVISUITE®:sta.

A VAROITUS

Laitteen odottamattoman kayttaytymisen (esim. kayttdlaitteen liikkeet) aiheuttama
loukkaantumisvaara ohjauskaytossa tai kayttdtapaa vaihdettaessa. PLC:n maaritta-
milla rajoituksilla ja lukituksilla ei valttamatta ole vaikutusta ohjauskaytossa.

Kuolema, vakava loukkaantuminen tai esinevahingot

» Varmista, ettd moottorin hallitsematonta aktivointia ei voi tapahtua ohjauskaytos-
sa ja kayttotapaa vaihdettaessa. Lukitse taajuusmuuttaja sita varten.

» Sulje mahdollinen vaara-alue henkildiden paasylta. Kayta olemassa olevia turva-
laitteita.

Késikirja - MOVI-C®-laitteet ~ £.O)
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Toimi seuraavalla tavalla:

1. Avaa MOVISUITE®:sta sovellustaajuusmuuttajan

Kayttoonotto PROFINETin/PROFIsafen avulla
Prosessidatan siirron tarkastaminen

"Diagnoosi” valikko "MOVIKIT®-diagnoosi".

Device properties

Drive train

Functions

AEMl Inputs/outputs

Setpoints
Actual values

Drive functions
Technology functions
Monitoring functions

E MOVISAFE® CS..

Diagnostics

Status
Process values
Fault memory

@ MOVIKIT® diagnestics

E MOVISAFE® CS..

MOVIKIT® Velocity Drive

Basic settings

Drive functions

MOVIKIT®-diagnostics

PC control

Process data overview
PLC

1] ——

LT

Device status
MOVIKIT®
MOVIKIT Velocity Drive
Output stage state
Mot ready — output stage inhibited
Current FCB
FCB 00 Default (-> FCB 02)

____PO 1: Control word

PLC output data

PO1 Contrel word 0x0005 hex

PO 2: Setpoint speed 6 Umdr/min
PO 3: Acceleration 0 Umdr/{min*s)
PO 4: Deceleration 0 Umdr/{min*s)
PO 5:..DIO 02 DIO01 0000 0000

PLC input data

LR

0x0000
0 Umdr/min
0x0000

0.0 % nominal motor torque
0000 0000 0000 0000

konfigurointi ja avaa kohdasta

Drive

PI 1: Status word
PI 2: Actual speed

hex
P1 3: Status/main fault - subfault

PI 4: Torque
PI5: ..DI13 .. DI 10, DIOY .. DI 00

PI 1: Status word

Bit Function
Enable/emergency stop
Enable/application stop
Reserved

— Release brake

Reserved

Reserved

Reserved

Start/stop with fieldbus ramp

Fault reset

[ R I R A =

Reserved
10 Activate drive train 2
11 Reserved

12 Disable SW limit switches

Function state

(oo Moo Mo Mol ol o Mo Mo lo o i)

Function state

CO0PPPEPPORPOOOO

Function

Ready

STO inactive

Output stage enable
Brake/DynaStop® released
Motor running

Active drive referenced
Setpoints active

"In position” signal active
Fault

Warning

Drive train 2 active
"Setpoint/actual speed comparnison” signal active

SW limit switches inactive

9007227081518859

= Diagnoosi on kaynnistettaessa monitorikaytossa.

2. Mikali haluat siirtya ohjauskaytosta monitorikayttéon ja toisin pain, klikkaa kytken-
takenttaa [paalle kytkeminen/pois kytkeminen].

= Monitorikaytossa voi tarkastella kenttavaylaliitannan prosessitietoja.

= Ohjauskaytossa (tietokoneohjaus) prosessitiedot on deaktivoitu kenttavaylalii-
tannalla, jolloin prosessitiedot voi maarittdad MOVIKIT®-diagnoosin kayttépinnan
kautta. Tietoja siirretdan automaattisesti ja jatkuvasti sovellustaajuusmuutta-
jaan ja ne vaikuttavat heti.

5(0)  kasikiria - MOVI-C®-aitteet
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Kayttoonotto PROFINETin/PROFIsafen avulla
Prosessidatan siirron tarkastaminen

11.6.2 Prosessitietojen tarkastaminen MOVISUITE®:ssa
Toimi seuraavalla tavalla:
1. Avaa MOVISUITE®:sta sovellustaajuusmuuttajan konfigurointi.

2. Tarkasta ohjauksen ohjearvotiedot.

Device properties 4.2.2 PO data

Device data Basic settings
EEE S— ()Upd ate
Number of data words
16

© valid data received

Received packets

37367

Process output data words

Basic settings Function Value
| Primary frequency input PO 2 100
Fixed setpoints PO3 1000
= Setpoint connection PO 4 1000
Centrol word 1 PO6 400
Control word 2 PO7 0
Drive functions Control word 3 PO 8 300
PO9 49169
B2l Technology functions PO 10 254
Manitoring functions PO11 0
27718990603
3. Tarkasta kayttolaitteen oloarvot.
Device properties 5 4.3.1 Pl data
Basic settings
Fe-l Communication @ updae
Basic settings MNumber of data words
s . B 16
Drive train
Data sources (16-bit words)

Source Value
pi1  Data Flexibility output data[16] [El LowWord [E] 0x9822
pi2  Data Flexibility output data[17] El LowWord [E] 0x0000

pi3  Data Flexibility output data[18] E LowWord [E] 0x0001
| 3
Functicns [— pi4 Data Flexibility output data[19] [E] LowWord [S] 0x0000
-»@ AT Status word 2 P15 Data Flexibility output data[20] [El LowWord [5] 0x0001
Status word 3 pi6  Data Flexibility output data[21] El LowWord [E] 0x0000
Sl jraliniis PI7  Data Flexibility output data[22]  [=] Low Word [5] 0x0000
pig Data Flexibility output data[23] [E LowWord [E] Ox06eb
P19 No function [E] 0x0000
rive functions i

PI10  No function E 0x0000
528 Technology functions PI11 Mo function E] 0x0000
P112 Mo function 00000

Monitoring functions =
=] Ll £ =t | = A WY TaaTat

27718994187

Kasikirja — MOVI-C®-laitteet
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Kayttoonotto PROFINETin/PROFIsafen avulla

Turvallisen tiedonsiirron tarkastaminen

11.7

OHJE

jde

jelmaa.

Turvallisen tiedonsiirron tarkastaminen

Turvaohjelmaa kaytetdan tassa esimerkissa ainoastaan kayttdlaiteturvatoimintojen
testikdyton kuvaamiseen eika se ole osa SEW-EURODRIVENn maarittamaa turvaoh-

Turvallisia prosessitietoja ei voi ohjata suoraan. Siksi on laadittava turvaohjelma, joka

tayttda seuraavat tehtavat:

» Turvallinen tiedonsiirtolaite, joka on passivoitu kayttdlaiteturvatoiminnoilla, integroi-

daan virheen kuittaamisen jalkeen jalleen turvalliseen tiedonsiirtoon.

« Kayttolaiteturvatoimintojen deaktivoiminen. Turvaohjelman tietyt virheenkorjaustoi-
menpiteet on kytketty pois paaltd vain deaktivoidussa turvakaytéssa, jolloin tur-

vaohjelman tietoja voidaan muuttaa valvontataulukoiden kautta.

Toimi seuraavalla tavalla:

1. Valitse TIA-portaaliprojektista Main-Safety-lohko Main Safety RTGl [FB1].

2. Taydenna F-rakenneosaa seuraavilla paasytoiminnoilla turvalliseen tiedonsiirtolait-

teeseen:

= Turvallisen tiedonsiirtolaitteen integroiminen jalleen: Kayta siihen muuttujia
ACK_REQ (kuittauspyyntd uudelleenintegroinnille) ja ACK REI (kuittaus uudel-

leenintegroinnille) F-oheislaitetietokannasta.

= Kayttolaiteturvatoiminnon deaktivointi: Kohdista vastaavalle prosessilahtédata-
sanalle lippu. Turvallista prosessin lahtédatasanaa ei voi puhutella suoraan.
Siksi turvallista prosessin lahtddatasanaa (muistialue valitulosten tallennuk-
seen) kytketaan lipulla.

= Kuittaa virhe: Kohdista vastaavalle prosessilahtddatasanalle lippu.

Project tree m 4

Devices

LX) EE
[~]

¥ 7] configuration Figldbus System
ﬁ Add new device
oy Devices & networks
- [ PLC [CPU 315F-2 PR/DF]
IY pevice canfiguration
@ online & diagnastics
@ Safety Adrinistration
w gl Frogram blocks
ﬁb' Add new block
& CYC_INTS_RTG [OB35]
3 Nain [OE1]
-

ST R EREE

Bra:H C:E@T 12 @&

| 4 Main_Safety_RTa1 [FE1]

@ Main_Safety RTG1_CE [DE1
b g Systemn blocks
4 r:* Technology objects
» External source files
v [ PLC tags
3 fﬂ FLC data types
v [ watch and force tables
4 rj—‘ Cnline backups
3 i Device proxy data
B8 Frogram info
A PLE alarrns
|E] Text lists
] I"_u Local modules
3 E"]l Distributed I'o
v (g Common data

] Eﬂ] Documentation settings

52 kasikiria - MOVI-C®-fitteet
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Metwork 1:  1=ACKNOWLEDGEMENT FOR REINTEGRATION

I Reintegrate safe communication stations I

%DEB513.0BX0 .2

ACK_REI

%DB513.0BX2.2
ACK_REQ - L

Metwork 2:

Deactivate drive safety function I

%Q0.0
"STO_Axs3"

%1000
"STO_deactivate” e -

Metwork 3:

I Acknowledge fault I

%hd100.7
"Ouit_Safety_

Errar" mm -

21019213451
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Kayttoonotto PROFINETin/PROFIsafen avulla 1 1

Turvallisen tiedonsiirron tarkastaminen

= Tassa esimerkissa turvallisille prosessin lahtdédatasanoille 0.0 (kayttdlaiteturva-
toiminto STO) ja 0.7 (virheen kuittaaminen) kohdistetaan lippuja.

3. Kaanna TIA-portaaliprojekti ja lataa projekti sen jalkeen PLC:hen.

Késikirja - MOVI-C®-laitteet = 53



1 2 Menettelytapa laitetta vaihdettaessa
MOVIDRIVE® technology (kenttavaylakortti CFN21A)

12 Menettelytapa laitetta vaihdettaessa

Laitteen kayttdonotossa luodaan seuraavat olennaiset tiedot ja asetukset automaatti-
sesti vaihdettavaan muistimoduuliin:

Kaikki kayttolaiteparametrit

Parametroidut laitetoiminnot
MOVIKIT®-ohjelmistomoduuli ja kayttéonottoasetukset
Kenttavaylaasetukset

IP-osoiteasetukset

Liitd vaihdettava muistimoduuli laitteen vaihdon yhteydessa uuteen, rakenteeltaan sa-
manlaiseen laitteeseen. Kaikki tiedot ja asetukset tallennetaan laitteen uudelleenkayn-
nistyksen jalkeen. PLC (PROFINET-ohjain) tunnistaa laitteen ilman lisdtoimenpiteita.

121  MOVIDRIVE® technology (kenttavaylakortti CFN21A)

Seuraavassa kuvassa nakyy vaihdettavan muistimoduulin sijainti sovellustaajuus-
muuttajassa MOVIDRIVE® technology:

(1]
(2]
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(2]

27835546379

Vaihdettava muistimoduuli
Muistimoduulin liitAntépaikka
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12.2 Elektroniikkakansi DFC..

Seuraavassa kuvassa nakyy vaihdettavan muistimoduulin sijainti elektroniikkakannes-
sa DFC..

(1]
(2]

Menettelytapa laitetta vaihdettaessa

Elektroniikkakansi DFC.. 1 2

Vaihdettava muistimoduuli
Muistimoduulin liitdntapaikka

3AI¥qOuNa

<
/| G866 BB686

(2]

s vezl vezl

28156512267
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