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1
1.1

1.2

1.3

Allmanna anvisningar
Syftet med dokumentationen

Allmanna anvisningar

Syftet med dokumentationen

Den har dokumentationen ar en del av produkten. Dokumentationen vander sig till alla
som arbetar med produkten.

Se till att dokumentationen ar i lasligt skick. Anlaggnings- och driftsansvariga samt
personer som under eget ansvar arbetar med produkten, maste Idsa dokumentationen
i sin helhet och forsta dess innehall. Kontakta SEW-EURODRIVE vid oklarheter eller
behov av ytterligare information.

Dokumentationens innehall

Beskrivningarna i den har dokumentationen ar baserade pa aktuell programvaru-/firm-
wareversion vid tidpunkten for publiceringen. Om senare programvaru-/firmwarever-
sioner installeras kan beskrivningen avvika. Kontakta i saddana fall SEW-EURODRIVE.

Kompletterande underlag

Den har dokumentationen kompletterar montage- och driftsinstruktionen till produkten.
Dokumentationen far bara anvandas tillsammans med montage- och driftsinstruktio-
nen.

Las aven féljande kompletterande underlag:

* Montage- och driftsinstruktionen "Applikationsomformare
MOVIDRIVE® technology"

+  Produkthandboken "Applikationsomformare MOVIDRIVE® technology"
« Montage- och driftsinstruktionen "Applikationsomformare MOVIDRIVE® modular"
« Montage- och driftsinstruktionen "Applikationsomformare MOVIDRIVE® system"

« Montage- och driftsinstruktionen "Mekatronisk drivenhet MOVIGEAR® performance
MGF..-DFC-C (PROFINET IO, EtherNet/IP™, Modbus TCP)"

+ Handboken "MOVIDRIVE® modular/system/technology sékerhetskort MOVISAFE®
CS..A"

« Handboken "MOVI-C® fristaende elektronik sakerhetstillval MOVISAFE® CSB51A"
Anvand alltid aktuell utgava av dokumentation och programvara.

P& SEW-EURODRIVE:s webbplats (www.sew-eurodrive.com) finns ett stort urval av
dokumentation pa olika sprak fér nedladdning.

Vid behov kan publikationer i tryckt och bunden form bestéllas fran SEW-
EURODRIVE.

1
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Allmanna anvisningar
Varningsanvisningarnas uppbyggnad

1.4 Varningsanvisningarnas uppbyggnad

1.41 Signalordens betydelse

Tabellen nedan visar signalordens viktighet och varningsanvisningarnas betydelse:

Signalord Betydelse Konsekvenser om anvisningen in-
te foljs
A FARA! Omedelbar livsfara Dodsfall eller svara kroppsskador
A VARNING Eventuellt farlig situation Dadsfall eller svara kroppsskador
A oBs! Eventuellt farlig situation Lattare kroppsskador
OBS! Risk for skador pa utrustning och Risk for skador pa produkten eller
material dess omgivning
OBS! Praktisk information eller tips: Under-
|attar hanteringen av produkten.

1.4.2 Uppbyggnad av varningsanvisningarna i avsnitten

Varningarna i avsnitten galler inte bara fér en viss handling utan for flera handlingar in-
om ett och samma amne. Varningssymbolerna varnar antingen for en allman eller
specifik fara.

Har visas uppbyggnaden av en varningsanvisning i ett avsnitt:
SIGNALORD!
Typ av fara samt farokalla.

Mojliga konsekvenser om anvisningen inte foljs.
+  Atgarder fér att avvarja faran.

Varningssymbolernas betydelse

Varningssymbolerna som finns i varningarna har féljande betydelse:

Varningssymbol Betydelse

Plats med allmant hog olycksfallsfrekvens

Varning for automatisk start

I\

143 Har visas uppbyggnaden av en integrerad varningsanvisning

De integrerade varningarna star direkt i handlingsinstruktionen fére det riskfyllda mo-
mentet.

Har visas uppbyggnaden av en integrerad varningsanvisning:

A SIGNALORD! Typ av fara samt farokalla. Mdjliga konsekvenser om anvisningen
inte féljs. Atgarder for att avvarja faran.
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1.5

1.6

1.7

1.8

1.8.1

1.9

Allmanna anvisningar
Dokumentationens innehall

Dokumentationens innehall

Den har dokumentationen innehaller sdkerhetstekniska tilldagg och krav for anvandning
i sékra tillampningar.

Decimalskiljetecken vid tal

| detta dokument anvands punkt som decimalskiljetecken.
Exempel: 30.5 kg

Garantiansprak

Folj informationen i den har dokumentationen. Detta ar en forutsattning for felfri drift
och for att eventuella garantianspraék ska uppfyllas. Lads dokumentationen innan du
bdrjar arbeta med produkten!

Produktnamn och varumarken

Varumarken och produktnamn som nadmns i detta dokument ar varumarken eller regi-
strerade varumarken som tillhér sina respektive agare.

Ett varumarke fran Beckhoff Automation GmbH

EtherCAT® &r ett registrerat varumarke och en patenterad teknik, licensierad av Beck-
hoff Automation GmbH, Tyskland.

e
EtherCAT.

Upphovsratt

© 2019 SEW-EURODRIVE. Med ensamrétt. Varje form av kopiering, bearbetning,
spridning eller annat utnyttjande, helt eller delvis, ar férbjuden.

1
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Sakerhetsanvisningar

Information
2 Sakerhetsanvisningar
2.1 Information

2.2 Malgrupp

Expert pa arbeten
med programvara

Féljande grundldggande sakerhetsanvisningar ar till for att forhindra person- och ma-
terialskador och galler i férsta hand anvandningen av produkterna som beskrivs har.
Om ytterligare komponenter anvands maste varningarna och séakerhetsanvisningarna
till dem fdljas.

Alla arbeten med programvaran far uteslutande utféras av utbildad och kompetent
personal. Utbildad och kompetent personal i den har dokumentationen avser personer
som har féljande kvalifikationer:

» Lamplig utbildning

* Kunskap om den har dokumentationen och kompletterande dokument

+  SEW-EURODRIVE rekommenderar dessutom utbildningar for produkterna fér an-
vandning av den har programvaran.

Dessa personer maste ha ett uttryckligt tillstand att ta i drift, programmera, stalla in,
marka och jorda enheter, system och stromkretsar i enlighet med sakerhetstekniska
standarder.

23 Néatverkssakerhet och atkomstskydd

Med ett bussystem kan elektroniska drivkomponenter i stor utstrackning anpassas till
den aktuella anlaggningens forutsattningar. Pa grund av detta finns det risk for att pa-
rameterandringar som inte syns utifran kan orsaka ovantade men inte okontrollerade
beteenden hos systemet och darmed paverka driftsdkerheten, systemets tillganglighet
eller datasédkerheten negativt.

Sakerstall att ingen obehdrig atkomst kan forekomma i synnerhet vid Ethernet-basera-
de sammankopplade system och programmeringsgranssnitt.

Anvandningen av IT-specifika sakerhetsstandarder kompletterar atkomstskyddet till
portarna. En oversikt 6ver portarna finns alltid i den tekniska datan fér den enhet som
anvands.

24 Avsedd anvandning

Det har dokumentet beskriver den allméanna idrifttagningen av MOVI-C®-enheter med
PROFINET-controller som exempel.

Anvand den enhetsovergripande programvaran MOVISUITE® for att ta axlarna i drift
och konfigurera dem.

Om produkten inte anvands pa avsett satt eller felaktigt finns det risk for allvarliga per-
son- och materialskador.

& | Handbok — MOVI-C®-enheter

25869183/SV — 03/2019



25869183/SV — 03/2019

Inledning
Forkortningar

3 Inledning
31 Forkortningar

| detta dokument tillampas foljande férkortningar:

Typbeteckning Forkortningar
MOVI-C®-enhet Enhet
Faltbusskort CFN21A Faltbussgranssnitt
Elektroniklock DFC.. Faltbussgranssnitt
Overordnad styrning PLC
MOVISUITE® standard MOVISUITE®

3.2 Dokumentets innehall

Det har dokumentet beskriver:

» idrifttagning av omformaren med faltbussgranssnittet PROFINET i en styrenhet
frdn Siemens

» parameterinstallning med funktionsmodulen SEW_SPA

3.3 Programvara MOVISUITE®
Programvaran MOVISUITE® ar en hanteringsplattform for alla maskin- och program-
varukomponenter till MOVI-C®.
Foljande atgarder kan enkelt utféras med MOVISUITE®:
* Projektering
» |drifttagning
» Parameterinstalining
*  Programmering
» Diagnos

Handbok — MOVI-C®-enheter = O



4 Industrial Ethernet-natverk — principer
TCP/IP-adressering och subnat

4 Industrial Ethernet-natverk — principer

4.1 TCP/IP-adressering och subnat

Adresserna for TCP/IP-protokollet stélls in med foljande parametrar:
*  MAC-adress

* |P-adress

» Subnatmask

+ Standard-gateway

For att man ska kunna stélla in dessa parametrar korrekt beskrivs adresseringsmeka-
nismerna och TCP/IP-natverkens indelning i subnat i detta kapitel.

4.2 MAC-adress

Alla adressinstallningar baseras pa MAC-adressen (Media Access Controller). En
Ethernet-enhets MAC-adress ar ett unikt varde bestaende av 6 byte (48 bit). Ethernet-
enheter fran SEW-EURODRIVE har MAC-adressen 00-0F-69-XX-XX-XX.

MAC-adressen ar svar att hantera i storre natverk. Darfor anvands fria IP-adresser.

4.3 IP-adress

IP-adressen ar ett 32 bitars varde som entydigt identifierar en deltagare i natverket. En
IP-adress har fyra decimaltal som skiljs at med punkter.

Varje decimaltal star for en byte (= 8 bitar) i adressen och kan aven indikeras digitalt:

Exempel pa en IP-adress: 192.168.10.4
Byte Decimal Digital
1 192 11.000.000
2 168 10.101.000
3 10 00.001.010
4 4 00.000.100

IP-adressen bestar av en natverksadress och en deltagaradress.

Vilken del av IP-adressen som betecknar natverket och vilken del som betecknar del-
tagaren fastlaggs av natverksklassen och subnatmasken.

1()  Handbok — MOVI-C®-enheter
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Industrial Ethernet-natverk — principer 4
Natverksklass

44 Natverksklass

Byte 1 i IP-adressen bestdmmer natverksklass och darmed indelningen i natverksa-
dress och deltagaradress:

Vardeomrade | Natverks- | Exempel: Fullstindig | Betydelse
(byte 1i IP- klass natverksadress
adressen)
10 = natverksadress
0-127 A 10.1.22.3
1.22.3 = deltagaradress
172.16 = natverksadress
128-191 B 172.16.52.4
52.4 = deltagaradress
192.168.10 = natverksadress
192-223 C 192.168.10.4
4 = deltagaradress

Deltagaradresser som bara bestar av nollor och ettor i den digitala indikeringen &r inte
tillatna. Den lagsta adressen (alla bitar ar 0) beskriver sjalva natet och den hogsta
adressen (alla bitar ar 1) ar reserverad for broadcast.

For manga natverk racker det inte med en grov indelning. | dessa natverk anvands
aven en subnatmask som kan stallas in explicit.

4.5 Subnatmask

Med en subnatmask kan natverksklasserna delas in mer exakt. Subnatmasken har
precis som |IP-adressen fyra decimaltal som skiljs at med punkter.

Varje decimaltal star for 1 byte (= 8 bitar) i subnatmasken och kan aven indikeras digi-

talt:
Exempel pa en subnatmask: 255.255.255.128
Byte Decimal Digital
1 255 11111111
2 255 11111111
3 255 11111111
4 128 10000000

Med hjalp av den digitala indikeringen av IP-adress och subnatmask ser man att alla
bitar i natverksadressen ar installda pa 1 i subnatmasken och att alla bitar i deltagara-
dressen ar installda pa 0:

IP-adress: 192.168.10.129 Subnatmask: 255.255.255.128
Byte 1-4 Byte 1-4
11000000 11111111
Natverksadress 10101000 11111111
00001010 11111111
Deltagaradress 10000001 10000000

Handbok — MOVI-C®-enheter | ]



4 Industrial Ethernet-natverk — principer
Standard-gateway

Klass C-natverket med natverksadressen 192.168.10. delas in ytterligare med subnat-
masken 255.255.255.128 i foljande tva natverk:

Natverksadress Deltagaradresser
192.168.10.0 192.168.10.1-192.168.10.126
192.168.10.128 192.168.10.129-192.168.10.254

Natverksdeltagarna kan med den logiska anvandningen av IP-adress och subnatmask
avgora om det finns en kommunikationspartner i det egna natverket eller i ett annat
natverk. Om kommunikationspartnern befinner sig i ett annat natverk kontaktas stan-
dardgateway for att vidarebefordra data.

4.6 Standard-gateway

Aven standard-gateway kontaktas med en 32 bitars adress. Adressen med 32 bitar
har 4 decimaltal som skiljs 4t med punkter.

Exempel pa standard-gateway: 192.168.10.1

Standard-gateway upprattar forbindelsen till andra natverk. En natverksdeltagare som
vill kontakta en annan deltagare avgor med hjalp av den logiska kombinationen av IP-
adress och subnatmask om den sokta deltagaren finns i det egna natverket. Om den
inte gor det kontaktar natverksdeltagaren standard-gateway (router) som maste befin-
na sig i det egna natverket. Standard-gateway tar da éver éverforingen av datapaket.

4.7 DHCP (Dynamic Host Configuration Protocol)

Som ett alternativ till den manuella installningen av de tre parametrarna IP-adress,
subnatmask och standard-gateway kan dessa parametrar tilldelas automatiskt av en
DHCP-server i Ethernet-natverket.

IP-adressen tilldelas da fran en tabell pa DHCP-servern. Tabellen innehaller tilldelning
av MAC-adress och IP-adress.

12 Handbok — MOVI-C®-enheter
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PROFINET-natverk — rekommendationer
Natverkskomponenter 5

5 PROFINET-natverk — rekommendationer
PROFINET (Process Field Network) ar kommunikationsstandarden fér automatise-
ringen av PROFIBUS och PROFINET International (PI).

Det modulara funktionsspektrat gér PROFINET till en flexibel 16sning for alla anvand-
ningsomraden och marknader. Med PROFINET kan foljande realiseras:

» Tilldmpningar for tillverknings- och processautomatisering
» Sakerhetstillampningar
» Tillampningar for all typ av drivsystemteknik till isokrona Motion Control-tillamp-

ningar

OBS!

i Observera anvisningarna och foreskrifterna fran
PROFIBUS Nutzerorganisation e. V. (PNO) och
PROFIBUS and PROFINET International (PI) vid projektering och idrifttagning av
PROFINET-natverk.
Mer teknisk information om PROFINET, vitbdcker, projekterings- och installationsan-
visningar samt direktiv finns p4 PROFIBUS and PROFINET Internationals (Pl) webb-
plats — www.profibus.com
| det har avsnittet beskrivs de viktigaste férutsattningarna som maste observeras vid
projektering och drift av ett PROFINET-natverk. Férteckningen ar inte komplett.

51 Natverkskomponenter

Observera foljande vid val av natverkskomponenter for ett PROFINET-natverk:

* Anvand bara industridugliga och PROFINET-kompatibla natverkskomponenter.
* Anvand endast Managed Switches.

+ Managed Switch maste vara kompatibel med VLAN-tagging enligt IEEE802.1Q.

Handbok — MOVI-C®-enheter | 3



5 PROFINET-natverk — rekommendationer

Max. linjedjup

5.2 Max. linjedjup

| tabellen nedan anges max. linjedjup vid "Store-and-Forward"-switchar:

Uppdateringstid Max. linjedjup
ms
1 7
2 14
4 28
8 58

| tabellen nedan anges max. linjedjup vid "Cut-Through"-switchar:

Uppdateringstid Max. linjedjup
ms
1 64
2 100
4 100
8 100

5.3 Natlast

| tabellen nedan visas den genererade cykliska realtidsnatlasten per PROFINET-en-
het. Har anvands en PROFINET-paketstorlek pa 60 byte och PROFINET-nyttodata pa

100 Mbit/s
Uppdateringstid Natlast
ms %
1 0.86
2 0.43
4 0.22
8 0.11

For att det ska finnas tillréckliga reserver for utbyggnader och framfor allt for NRT-
kommunikation, maste foljande gransvarden fér den cykliska realtidskommunikatio-
nens natlast tilldmpas vid projekteringen av PROFINET-natverket:

Natlast

Rekommendation

<20 %

Ingen atgard kravs.

20 %-50 %

Kontrollera den projekterade natlasten.

>50 %

Minska natlasten.

Handbok — MOVI-C®-enheter
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Enheternas programmeringsanslutningar 6

6 Enheternas programmeringsanslutningar

| tabellen nedan anges anslutningsmajligheterna mellan en dator och de olika enheter-

na.

Anslutning: Via datorns Ethernet-granssnitt

Anslutning pa enheten

Enhet

Ethernet-anslutningskabel RJ45/RJ45, industriduglig

X40/X41
X30 IN/X30 OUT
RJ45-kontaktdon

*  MDX modular
+  MDX system
* MDX technology

mer: 18123864

ligt, hane

CEN21A
Ethernet-anslutningskabel RJ45/M12, industriduglig X4233 1/X4233 2 ...DFC.0..
M12-kontaktdon, 4-poligt,
hona, D-kodning
Ethernet-anslutningskabel RJ45/Mini 10, industriduglig X42/X43 ...DFC.1..
Mini-10-kontaktdon
Anslutning: Via datorns USB-granssnitt Anslutning pa enheten |Enhet
Kabel Gréanssnittsom- |Kabel
dator — vandlare USM21 - enhet
USM21A
Anslutningskabel X31 +  MDX modular
RINO/RI10, 8ngd: IR j10-kontaktdon » MDX system
USM21A 3m . DFC
Artikelnummer: . 3)
Anslutningskabel X4141 - ...DFC..
2831449 .
USB 2.0-anslut- RJTOM12, langd: 145 kontaktdon, 4-poligt, |+ MMF3..9
ningskabel" = g8n11,1z1aggk0elnummer: hona, A-kodning
Anslutningskabel X32 * MDX technology
"= RJ10/D-sub, lingd: |y ¢ kontaktdon, 9-po- CFN21A
1.5 m, artikelnum- ’ . MMF3.4

1) Ingar i leveransen av granssnittsomvandlaren

2) ingar i leveransen av granssnittsomvandlaren

25869183/SV — 03/2019

3) Kontaktdon finns som tillval
4) kontaktdon finns som tillval
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6 Enheternas programmeringsanslutningar

(eller CBG11A,
artikelnummer:
28233646)

Direkt anslutet

X32

D-sub-kontaktdon, 9-po-
ligt, hane

Anslutning: Via datorns USB-granssnitt Anslutning pa enheten |Enhet
Kabel Manoverenhet |Kabel
dator — CBG21A - enhet
CBG21A
CBG21A gnsﬁﬁ/gjggk?gséd. X31 +  MDX modular
_ Artikelnummer: |3 m, artikelnummer: RJ10-kontaktdon r MDX system
Anslutningska- |28238133 28117832 - ..DFC..
bel USB-A/
USB-2.0-mi- Anslutningskabel X41X41 « ..DFC."
ni-B, langd: D-sub/M12, 1angd: |14 ontaktdon, 4-poligt, |+ MMF3.."
3 m, artikel- 3 m, artikelnummer: hona, A-kodning
nummer: 28117840
25643517

* MDX technology
CFN21A

« MMF3.."

1) kontaktdon finns som tillval

16 Handbok — MOVI-C®-enheter
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Driftegenskaper for PROFINET 7
PROFINET-granssnitt

7 Driftegenskaper for PROFINET

Enheten &r en PROFINET-device. Med sékerhetskorten MOVISAFE® CSB..A och
CSS..A kan enheten aven integreras som PROFIsafe-device i PROFINET-natverket.

71 PROFINET-granssnitt

Mer information om PROFINET-granssnittets egenskaper finns i "Tekniska data" i
montage- och driftsinstruktionen till respektive enhet.

Enheten ansluts till de andra natverksenheterna via en skarmad twisted pair-ledning i
kategori 5, klass D enligt IEC 11801 utgava 2.0.

OBS!

i Enligt IEEE Std 802.3, 200 Edition &ar max. ledningslangden for
10 MBaud/100 MBaud Ethernet (10BaseT/100BaseT) mellan 2 natverksenheter
100 m.
711 Den integrerade Ethernet-kretsen

Enheten har en Ethernet-krets med 2 portar fér anslutning av faltbussteknik. Féljande
natverkstopologier kan anvandas:

» Tradtopologi
» Stjarntopologi
* Linjetopologi
* Ringtopologi

Switch-latenstid

Antalet Industrial Ethernet-switchar som ar linjekopplade paverkar telegramtiden. Nar
ett telegram gar genom enheterna fordréjs telegramtiden av Ethernet-switchens la-
tenstid.

Den integrerade switchen arbetar i cut through-teknik. Latenstiden ar ca 5.5 ps.

Auto Crossing

De bada portarna i Ethernet-kretsen som gar utat har autocrossing-funktion. Du kan
darmed anvanda bade patch- och crossover-kablar for anslutning till ndsta Ethernet-
deltagare.

Autonegotiation

Nar en forbindelse upprattas till ndsta deltagare forhandlar bada Ethernet-deltagarna
om baudrate och duplex-lage. De bada Ethernet-portarna i Ethernet-anslutningen st6-
der autonegotiation och arbetar antingen med en baudrate pa 100 Mbit eller 10 Mbit i
fullduplex- eller halvduplex-lage.

Handbok — MOVI-C®-enheter | //



7 Driftegenskaper for PROFINET

Fil med enhetsbeskrivning

7.2 Fil med enhetsbeskrivning
OBS!
i En modifierad fil med enhetsbeskrivning kan leda till felfunktion i enheten.

Andra eller komplettera inte posterna i filen med enhetsbeskrivning.
SEW-EURODRIVE tar inget ansvar for felfunktioner i enheten som orsakas av en
modifierad fil med enhetsbeskrivning.

For att enheten med faltbussgranssnitt PROFINET ska kunna konfigureras korrekt
maste filen med enhetsbeskrivning (GSDML-fil) anvandas i PROFINET-controllerns
programmeringsverktyg. Filen innehaller all relevant information for idrifttagning av
och datadverféring med enheten.

En aktuell version av filen med enhetsbeskrivning finns pa4 SEW-EURODRIVEs webb-
plats — www.seweurodrive.com. Sok efter "GSDML-fil" via [Online Support] > [Data
och dokument] > [Programvaral.

| tabellen nedan visas beteckningen pa filen med enhetsbeskrivning for de olika enhe-

terna:
Enhet Fil med enhetsbeskrivning
Elektroniklock DFC.. GSDML-V2.33-SEW-MOVI-C-Decentrali-

zed-Electronics-yyyymmdd-rrrrrr

MOVIDRIVE® technology MDX../faltbus- | GSDML-V2.33-SEW-MOVI-C-
skort CFN21A MOVIDRIVE-yyyymmdd-rrrrrr

18 Handbok — MOVI-C®-enheter
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Driftegenskaper for PROFINET 7

Processdatakonfiguration

7.3 Processdatakonfiguration

Enheten styrs via processdatakanalen. Processdataorden sparas i PLCs I/O- eller pe-
riferiomrade (PROFINET-controller) och kan anvéandas som vanligt.

Tilldelningen av PROFINET-kortplatsmodell skiljer sig beroende pa produktserie.

7.31 MOVIDRIVE® technology (faltbusskort CFN21A)

| applikationsomformaren MOVIDRIVE® technology med faltbusskort CFN21A delas
processdataorden upp enligt féljande enligt PROFINET-kortplatsmodellen:

Tillvalsplats |Processdatamodul

F-modul I/0 (4/3 byte)
for sakerhetskortet MOVISAFE® CSB..A

F-modul I/0 (5/6 byte)
for sakerhetskortet MOVISAFE® CSS..A

Modul I/O (05 ord)
for programvarumodulen MOVIKIT® Velocity Drive

Modul I/0 (08 ord)
for programvarumodulen MOVIKIT® Positioning Drive

Modul 1/0 01-16 (antal processdataord motsvarar enhetens konfi-
guration)

7.3.2 Elektroniklock DFC..

| elektroniklocket DFC.. delas processdataorden upp enligt féljande enligt PROFINET-
kortplatsmodellen:

Tillvalsplats | Processdatamodul

F-modul 1/0O (4/3 byte)
for sakerhetskortet MOVISAFE® CSB..A

Modul I/0 (05 ord)
for programvarumodulen MOVIKIT® Velocity Drive

Modul 1/0 (08 ord)
for programvarumodulen MOVIKIT® Positioning Drive

1

Modul 1/0 01-16 (antal processdataord motsvarar enhetens konfi-
guration)
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7 Driftegenskaper for PROFINET
PROFINET-larm

7.4 PROFINET-larm

Vid ett enhetsfel kan faltbussgranssnittet 16sa ut diagnoslarm. Diagnoslarmen ar avak-
tiverade vid leveransen. Diagnoslarmen kan aktiveras i enhetsdversikten i program-
meringsverktyget TIA Portal.

Gor pa foljande satt:
1. Markera kortplats 0 (slot Q) for enheten i enhetsdversikten.

2. Aktivera diagnoslarm i inspektionsfonstret (nedre redigeringsomradet) i gruppen
"Komponentparametrar".

... Distributed YO » PROFINET 10-System (100): PN/IE_1 » SEW-EUR [MDX90 + CFN21 [MDX90 + CFN21 V2.0] - X

|5"’ Topology view ||5Eh Metwork view "—l]'f Device view |_

EVFEURODRIVE-MDX90-CFNT v | s Device overview
E f{ odule Rack Slot Iaﬂress 0 adc
I' SEW-ELIR 0 [
L3 R e [u] 0x1
F-li0-Madule (473 Bytes) 0 1 0.8 0.
-_ Madule 11D (06 wards) i 2: 9,20 g
il 4
. [u] E
(<[] 100% ——9— & <] n ] [+ | 2]
|§ Properties H‘_i.'.lnfo i ||ﬂ Diagnostics |
J General ” 10 tags " System constants " Texts |
b General Il lz‘

Module parameters

FROFIsafe

Inputs Alarm settings (slot)

B

28345778699

= Felmeddelanden fran enheten (felnummer och felbeskrivning) signaleras som
diagnoslarm och visas som text i komponentdiagnosen.

7()  Handbok — MOVI-C®-enheter
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Driftegenskaper for PROFINET 7
PROFINET-larm

Vid saker kommunikation via PROFIsafe kan diagnoslarmet aven aktiveras for det
integrerade sakerhetskortet. Markera kortplats 1 (slot 1) for enheten i enhetsover-
sikten.

Aktivera diagnoslarm i inspektionsfonstret (nedre redigeringsomradet) i gruppen
"Komponentparametrar".

... Distributed YO » PROFINET 1O-System {100): PN/IE_1 » SEW-EUR [MDX90 + CFN21 [MDX90 + CFN21 V2.0] - mX

|E Topology view ||Eg'h Metwork view "ﬁf Device view |_

d¢ [seweurooRvEnDxsocrnd~] & B (Gl @ Device overview
w Module Rack Slot | address @ ada
* SEW-ELR [u] [u] ~
b PRI [x] 0 X1
I F-ll0-Madule (43 Bytes), 1] 1 0.8 0. =
-_ Madulz 10 (06 words) [ 2 9.20 8.
g [u] 3
o 4
. [u] E
(<[] 100% - v — & ¢ i | [»] | [+
|2l Properties H"_i.'.lnfo y"ﬁ Diagnostics |
J General ” 10 tags " System constants " Texts |
b General Il lz‘
e Module parameters
Inputs Alarm settings (slot)
110 addresses L Enable diagnosis alarms: _
4
v
28345785227

= Felmeddelanden fran sakerhetskortet (felnummer och felbeskrivning) signale-
ras som diagnoslarm och visas som text i komponentdiagnosen.
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7 Driftegenskaper for PROFINET
PROFINET-konfiguration med topologidetektering

7.5 PROFINET-konfiguration med topologidetektering
Enheten &r kompatibel med PROFINET-egenskapen topologidetektering.

7.6 PROFINET IRT-kommunikation

Enheten ar kompatibel med PROFINET-egenskapen IRT-kommunikation (Isochro-
nous Realtime).

7.7 Webbserver

Du nar webbservern pa féljande adress — http://enhetens IP-adress
Webbservern innehaller féljande information:

* Enhetsdata

» Driftstatus

* Processdata

» Natverksstatistik

@ > mdx Device Information Bus Diagnostics Device Status Process Values

Device Information

Address Information ~ MDX technology

Production Number Hardware Variant
C_636765021382324067 10
IP Address - c
Firmware Versions
192.168.10.4
FToms Ml Part Number Version Release
Firmware 1 18263534 03.00 201807201
MDX tEChnc'lOgy B 18259723 03.00 201807201
Firmware 2 A
MDX90A-0032-5E3-4-Tog ~ Cateway Address
— 192.168.10.1 Firmware 3 182663924 03.01 201804262
MAC-ID Firmware 4 18261027 02.03 201703251

00:0F:69:FF:CA:15

Visual Identification -
_ Power Section
Copy Version Information

Hardware Variant
3343

Firmware Versions

Part Number Version Release

Firmware 1 28209419 01.05 201702031
Firmware 2 28210751 01.05 201702031
28342256651

2 Handbok — MOVI-C®-enheter
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Styrning med MOVIKIT®-programvarumoduler
MOVIKIT®-programvarumoduler

8 Styrning med MOVIKIT®-programvarumoduler

fde

Enheternas flexibla processdatagranssnitt kan konfigureras individuellt av anvanda-
ren. Det ger anvandaren maximal flexibilitet men kraver ingadende kunskaper om en-
heten, parametrarna och konfigurationsalternativen.

OBS!

Processdataord med SIMATIC S7-datalangder pa 3 byte eller mer an 4 byte maste
pa grund av datakonsistensen 6verforas via systemfunktionerna SFC14 och SFC15.

8.1 MOVIKIT®-programvarumoduler

For standarduppgifter inom automatiseringsteknik och enkla drivenhetsfunktioner till-
handahaller SEW-EURODRIVE férkonfigurerade programvarumoduler.

MOVIKIT®-programvarumodulerna har foljande fordelar:

* Snabb idrifttagning

» Fastlagd, testad funktionsomfattning

» Standardiserat processdatagranssnitt

» Exempelmoduler och exempelprojekt for programmeringsverktyget TIA Portal

Pa forfragan erbjuds exempelmoduler och exempelprojekt for fler programme-
ringsverktyg.

Programvarumodulerna kan tas i drift med programvaran MOVISUITE®. Det ger moj-
lighet till enkel och snabb idrifttagning utan ingaende kunskaper om processdatakonfi-
guration och bérvardeskonfiguration i enheten.

Handbok — MOVI-C®-enheter
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Styrning med MOVIKIT®-programvarumoduler
MOVIKIT®-programvarumoduler

8.11

Programvarumodul MOVIKIT® Velocity Drive

MOVIKIT® Velocity Drive omfattar funktioner for en varvtalsreglerbar drivenhet.

Information om programvarumodulen finns i handboken "MOVIKIT® Positioning Drive/
Velocity Drive".

Ett exempelprojekt fér programmeringsverktyget TIA Portal finns pa
SEW-EURODRIVEs webbplats — www.seweurodrive.com. Sok efter "Movikit" via
[Online Support] > [Data och dokument] > [Programvaral.

Device properties |- | BIEIE BUSHERNSES
Drive trains
Functions Fieldbus interface

Diagnostics

Process data input PI4:  Torque [% nominal motor torque
Stams p que [ que] El
PLC PLC output data PLC inputdata Drive

P <<g< -

MOVIKIT® diagnostic

Control word PO1 FI1 Status word
® i
:;'IF)VIK]TL) e Setpoint speed PO 2 P12 Actual speed
TIVE
Setpoint acceleration PO 3 P13 Status/main fault - subfault
§odl Basic settings Setpoint deceleration PO 4 P14 Torque
Mon'ltoringfunctions Digital cutputs POS FI5 Digital inputs

rive functions
§EN Inputs/outputs

Fieldbus interface

MOVIKIT® runtime
control

28343971083

2/ Handbok - MOVI-C®-enheter
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Styrning med MOVIKIT®-programvarumoduler
MOVIKIT®-programvarumoduler

8.1.2 Programvarumodul MOVIKIT® Positioning Drive

MOVIKIT® Positioning Drive omfattar funktioner for en positionerande drivenhet. Fol-
jande driftsatt kan anvandas:

» Stegning

* Varvtalsreglering

» Referenskdrning

» Linjar positionering

*  Modulo-positionering

Information om programvarumodulen finns i handboken "MOVIKIT® Positioning Drive/
Velocity Drive".

Ett exempelprojekt for programmeringsverktyget TIA  Portal finns pa
SEW-EURODRIVEs webbplats — www.seweurodrive.com. Sok efter "Movikit" via
[Online Support] > [Data och dokument] > [Programvaral].

Device properties *| Fieldbus interface

Drive trains
Functions Fieldbus interface
Diagnestics
o Process data input PI4:  Torque [% nominal motor torque] =l
PLC PLC output data PLC inputdata Drive
Process values |
Fault memory »EEE << WJ
MOVIKIT® diagnostic
= Control word PO1 PI1 Status word
pe o
I'E\:F)\."IKITL_) FosEEe) Setpoint speed PO 2 P12 Actual speed
rive
Setpoint acceleration PO 3 P13 Status/main fault - subfault
Basic settings Setpoint deceleration PO 4 P14 Torque
st s Digital cutputs PO FI5 Digital inputs
Target application mode PO 6 PI6 Actual application mode
Drive functions Target position high word PO 7 F17 Actual position high word
Inputs,’outputs Target position low word PO 8 P18 Actual position low word
Fieldbus interface
MOVIKIT® runtime
S control
28343974667

Handbok — MOVI-C®-enheter ) 5



9 Parameterinstallning med funktionsmodulen SEW_SPA
Modulbibliotek

9 Parameterinstallning med funktionsmodulen SEW_SPA

Funktionsmodulen SEW_SPA anvands for kommunikation mellan PLC och underord-
nade enheter fran SEW-EURODRIVE via protokollet Smart Parameter Access (SPA).
Protokollet SPA ar efterfoljaren till protokollet SMLP (Simple MOVILINK® Protocol)
fran SEW-EURODRIVE.

Funktionsmodulen anvands for:

 Enkel idrifttagning av MOVI-C®-enheter

*  Kommunikation via PROFIBUS och PROFINET

» Lasning och skrivning av parametrar via acyklisk kommunikation

9.1 Modulbibliotek

For anvandning i olika SIMATIC-styrenhetsserier kravs det olika versioner av modul-

biblioteket:
Styrenhet Modulbibliotek
S7-1200 SEW_SPA_TIA_S71200_Lib_V1.3
S7-1500 SEW_SPA_TIA_S71500_Lib_V1.3
S7-300/S7-400 SEW_SPA _TIA_S7300_S7400_Lib_V1.3

For att modulbiblioteket SEW_SPA _TIA S7.. Lib V1.3 ska kunna anvandas i ett TIA
Portal-projekt maste biblioteket forst dearkiveras.

Gor pa foljande satt:
1. Valj menyalternativet [Verktyg] > [Globala bibliotek] > [Dearkivera bibliotek].
= Efter dearkiveringen kan modulen SEW_SPA anvandas.

76 Handbok — MOVI-C®-enheter
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Modulgranssnitt

9.2 Modulgranssnitt
9.21 Ingangar

Parameter Typ Standardvar- |Vardeomrade Beskrivning
de
Req BOOL False - Stigande flank som startar lasjobb/
skrivjobb.
Reset BOOL False - TRUE = aterstallning av modulen
RdWrt BOOL False - Lasjobb/skrivjobb:

e FALSE = lasa
¢ TRUE = skriva

HwID HW_IO el- [16#00 - Enhetens maskinvaru-ID:
ler WORD « HW_IO fér PLC S7-1200/
S7-1500

«  WORD for PLC S7-300/SP-400

DeviceNr INT 0 0-7 Enhetens nummer som anvands vid
routing.

Index WORD 16#00 2000h — 27FFh Index for att |asa och skriva para-
metrar i enheten

Subindex BYTE 16#00 - Subindex for att lasa och skriva pa-
rametrar i enheten

Dataln DWORD 16#00 - Data som skickas. Data behdvs bara
vid skrivjobb, de ignoreras vid las-
jobb.

25869183/SV — 03/2019
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9 Parameterinstallning med funktionsmodulen SEW_SPA

Modulgranssnitt

9.2.2 Utgangar
Parameter Typ Standardvar- |Vardeomrade Beskrivning
de
Done BOOL False - Visar att jobbet har utférts.
Busy BOOL False - Visar att jobbet bearbetas.
Error BOOL False - Visar att ett fel uppstod nar jobbet
bearbetades.
Felindikeringen bestar av foljande
parametrar:
e Status
* Error_Class
e Error_Code
Status DWORD 16#0000 - Statusinformation for systemfunk-
tionsmodulerna SFB52 (RDEC) och
SFB53 (WRREC)
*  16#0000 = jobbet har utforts kor-
rekt.
*  16#1010 = SPA-lasfel
e 16#1011 = SPA-skrivfel
*  16#1012 = felaktig SPA TID
(Transaction ID)
Error_Class BYTE 16#00 - 16#04 = SPA-fel
Error_Code DWORD 16#00 - * 16#00 = Unspecified (inte nar-
mare angivet fel)
e 16#01 = Unknown Command
e 16#02 = Invalid Index
e 16#03 = Invalid Subindex
*  16#04 = Invalid Frame
e 16#05 = Not Init (under framtag-
ning)
*  16#06 = Timeout
DataOut DWORD 16#00 - Lasjobbets mottagningsdata

78 Handbok — MOVI-C®-enheter
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10

10.1

PROFIsafe

Den IEC 61508-kompatibla tekniken PROFIsafe har utvecklats av PROFIBUS and
PROFINET International (Pl) och ar globalt etablerad. PROFlIsafe har blivit den inter-
nationella standarden IEC 61784-3-3-3. PROFIsafe ar oberoende av kommunikations-
metod och erbjuder en prisvard och flexibel funktionell sakerhet. Det tacker hela kom-
munikationsstrackan fran sensorn via styrenheten till stalldonet och integrerar saker-
het och standardkommunikation i en kabel (Black Channel-princip).

Sikerhetskort MOVISAFE® CS..A

| tabellen nedan anges egenskaperna och sakerhetsfunktioner for drivenheter i saker-
hetskorten MOVISAFE® CS..A.

PROFIlsafe
Sakerhetskort MOVISAFE® CS..A

MOVISAFE® CS..A | F-DI | F-DO | Stillestand | Rorelse Givaranslutning 2 | PROFIsafe
(inte saker)
CSB51A - - |STO, SS1c - - Ja
CSB21A - |STO, SS1c - - Ja
CSB31A 2 |STO, - Ja Ja
SS1c, SBC
CSS21A 4 2 |STO, SOS, SS1, SS2, SLS, - Ja
SS1c, SBC |SSR, SLA, SSM, SLI,
SDI
CSS31A 4 2 |STO, SOS, SS1, SS2, SLS, Ja Ja
SS1c, SBC |SSR, SLA, SSM, SLI,
SDI
10.2  Fil med enhetsbeskrivning for sidkerhetskort MOVISAFE® CS..A

fde

For sakerhetskorten MOVISAFE® CS..A maste olika ingangar fran filen med enhetsbe-
skrivning (GSDML-fil) valjas:

| tabellen nedan anges tilldelningen av passande PROFIsafe-modul (post i filen med
enhetsbeskrivning GSDML-fil) och sékerhetskort MOVISAFE® CS..A:

MOVISAFE® CS..A

PROFIsafe-modul

CSB51A

F-1/0-modul (4/3 byte)

CSB21A F-1/0-modul (4/3 byte)
CSB31A F-1/0-modul (4/3 byte)
CSS21A F-1/0-modul (6/5 byte)
CSS31A F-1/0-modul (6/5 byte)
OBS!

Om du anvander en PROFIsafe-controller enligt PROFIsafe-specifikation version
V2.6 ska PROFIsafe-modulerna med tillagget "V2.6" anvandas. Annars anvander du

PROFIsafe-moduler utan tillagg.

10
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1 PROFlIsafe
Processdataprofil for sakerhetskort MOVISAFE® CS..A

10.3 Processdataprofil for sakerhetskort MOVISAFE® CS..A

Sakerhetsfunktionerna STO, SS1, SBC, SOS, SS2, SLS, SSR, SLA SSM utfors via
faltbussen "low-aktiv".

Om en installd sakerhetsfunktion inte ska utféras maste biten i F-styrenhetens pro-
cessutgangsdata aktiveras med TRUE.

Processdata beskrivs mer ingéende i handboken till respektive sakerhetskort.

10.3.1  Processdataprofil for sdkerhetskort MOVISAFE® CSB51A

Device properties 6.4.42 Process data
Drive train Safe process output data Safe process input data
Functions Bit Meaning Value Bit Meaning Value
Bytel 0 STO1 ® Bytel 0 STO1 ®
£
Bytel 6 Unlatch F-DI ® Bytel 6 Warning ®

SEtPOi“TE Bytel 7 Fault acknowleds @ Bytel 7 Fault status 0

Device dat
A . ice data Byte3 2 SSx1 0 Byte3 2 SSx1 (o]

Basic settings Byte3 3 SSx2 ® Byte3 3 SSx2 ®
Drive functions Device status

Fault stat
Techn{:;ll::g)ur functi A

Fault memory
Monitering functit| Process values
E MOVISAFE® Cs.. ||| S10 St

| Position function

Diagnostics S e
Status Acceleration functy

Muting/test mode:
Process values o/

Limit values
Fault memory Inputsfoutputs
MOVIKIT® diagnd Process data

| F-communication
B MOVISAFE® CS..
28365859979

3()  Handbok — MOVI-C®-enheter
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10.3.2

PROFlsafe
Processdataprofil for sakerhetskort MOVISAFE® CS..A

Processdataprofil for sakerhetskort MOVISAFE® CSB21A och MOVISAFE® CSB31A

Device properties
Drive train

Functions

Device data
Basic settings
Device status
Fault status

528 Technology functi
Fault memory

Monitoring functic’| Process values

E MOVISAFE® Cs.. || 510 SEts
| Position function

Diagnestics

Status Acceleration functs
m Muting/test mode
= Frocess values
Limit values
Inputs/outputs
Process data

F-communication

P MOVISAFE® CS..

Speed function sta

Byte 1
Byte 1
Byte 1
Byte 3
Byte 3

6.4.42 Process data
Safe process output data
Bit Meaning WValue
0 STO1 (o]
6 Unlatch F-DI (o]
7 Fault acknowled: O
2 55x1 (o]
3 55x2 (o]

Safe process input data

Byte 1
Byte 1
Byte 1
Byte 1
Byte 2
Byte 2
Byte 2
Byte 2
Byte 3
Byte 3

Bit Meaning

Wk WM S N oy WO

STO1

Input data valid
Warning

Fault status

F-DI 00
F-DI01
F-DI02
F-DI03
SSx1
S5x 2

Value

0O0POOPOPOOO0O

28365863563

10
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1 PROFlIsafe
F-periferidatamodul for sakerhetskortet

10.3.3  Processdataprofil for sikerhetskort MOVISAFE® CSS21A och MOVISAFE® CSS31A

Device properties 6.4.42 Process data

Drive train Safe process output data Safe process input data
Functions Bit Meaning WValue Bit Meaning WValue
P [nouts/outputs Bytel 0 STO1 ® Bytel 0 STO1 ®
Bytel 1 Sllincrementen @ Bytel 1 Safety functionc @
Setpoints Bytel 2 SBT clearance ® Bytel 2 SBT active (o]
Device data i i
Actual values Bytel 4 Muting ® Bytel 3 Inputdatavalid @
Basic settings Bytel 5 Test mode active @ Bytel 4 Muting (o]
Drive functions Device status Bytel 6 Unlatch F-DI ® Bytel 5 Test mode active @
Bytel 7 Fault ack led Bytel 6 Warni
Technolngy funti Fault status yte ault acknowleds € yte arning ®
Fault memory Byte2 0 F-DO QO (o] Bytel 7 Fault status (o]
Monitoring functic| Process values Byte2 1 F-DOO1 ® Byte2 0 F-DIOO ®
Byte3 0 SOS1 (o] Byte2 1 F-DIO1 (o]
E MOVISAFE® .. || 1O Status A A
Ul position function Byte3 2 SSx1 (o] Byte2 2 F-DIO2 (o]
Diagnastics Speed function st CENERIE S (o] Byte2 3 F-DIO3 (o]
Status Acceleration funciiiCGERRSIELS 0] Byte3 0 5051 0]
. | Muting/test mode SR 5 SDI2 ® Byte3 2 5Sx1 ®
= rocess values
oot Byte3 6 SU1 ® Byte3 3 55x2 ®
Byte3 7 5SL2 Byte3 4 SDIL
Fault memory Inputs/outputs bite o i (o]
Byted 0 SLS1 ® Byte3 5 SDI2 ®
_ . Process data
MOVIKIT® diagnc | . Byted 1 SLS2 ® Byte3 6 SU1 ®
F-communication Ew N P @ EUE P P @
P MOVISAFE® CS.. 5 5
Byte4 3 SLS4 ® Byted 0 SLS1 ®
MOVIKIT® Velocity Byted 4 SSR1 @ Byted 1 SIS2 @
fol Basic settings Byted 5 SSR2 (o] Byted 2 5153 ®
Byte5 0 SLA1 ® Byte4 3 SLS4 ®
Monitoring funct
SIS TS, Byte5 1 SLA2 ©®  Bpes 4 SSRL [}
Drive functions Byte4 5 55R2 (o]
Byte5 0 SLA1 ®
REM Inputs/outputs Bes 1 SLA2 (o)
Fieldbus interface Byte5 2 S5M1 (0]
Byte3 3 S55M 2
@e MOVIKIT® runtim bite ©
control = Byte5 4 SSM 3 (o]
Byte5 5 SSM4 ®
28362681995

10.4 F-periferidatamodul for sakerhetskortet

For varje sakerhetskort genereras automatiskt en F-periferidatamodul (DB) i samband
med dversattningen i konfigureringsverktyget (HW-Config). F-periferi-DB erbjuder an-
vandaren ett granssnitt via vilket variablerna i sakerhetsprogrammet kan utvarderas
eller styras.

Det symboliska namnet bildas av ett fast prefix "F", startadressen for F-periferin och
namnet som angetts vid konfigurering av F-periferins objektegenskaper (till exempel:
FO0008_198).

37 Handbok — MOVI-C®-enheter
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PASS_ON

ACK_NEC

Tabellen nedan visar sakerhetskortets F-periferi-DB:

PROFlsafe

F-periferidatamodul for sakerhetskortet

Adress |Symboliskt Datatyp |Funktion Forinstallning
namn
(variabel)
Variabler DBX0.0 ["FO0008_198" |BOOL 1: aktivera pas- |0
som anvan- (PASS_ON) sivering
daren kan
andra. DBX0.1 ["F00008_ 198" |BOOL 1: kvittering for |1
aterintegrering
(ACK_NEC) kravs for saker-
hetskortet
DBX0.2 ["F00008 198" |BOOL 1: kvittering fér |0
(ACK_REI) aterintegrering
DBX0.3 ["FO0008_198" |BOOL Variabel for 0
(IPAR_EN) ominstalining
av parametrar
(stdds inte av
sakerhetskor-
tet).
Variabler DBX2.0 |["F00008_ 198" |BOOL Utfor passive- |1
som anvan- (PASS-OUT) ring
daren kan
|asa in. DBX2.1 |"F00008_198" |BOOL 1: reservvar- 1
(QBAD) den visas
DBX2.2 |"F00008_198" |BOOL 1: kvitterings- |0
(ACK_REQ) begdran for
aterintegrering
DBX2.3 |"F00008_198" |BOOL Variabel for 0
IPAR OK ominstalining
( -OK) (stods inte av
sakerhetskor-
tet).
DBB3 "FO0008 198" |BYTE Serviceinfor- -
(DIAG) mation

Med variabeln PASS_ON kan man aktivera passivering av sakerhetskortet. Sa lange

PASS_ON = 1 sker passivering av F-periferi.

Efter atgardande av fel sker aterintegrering av sakerhetskortet beroende pa install-

ningen av variabeln ACK_NEC.

* ACK_NEC = 0: Automatisk aterintegrering utfors.

«  ACK_NEC = 1: Aterintegrering utférs genom anvandarkvittering.

A VARNING

Otillaten installning av variabeln ACK_NEC = 0.
Dodsfall eller allvarliga skador

» Instéllning av variabeln ACK_NEC = 0 tillats endast om automatisk aterintegre-
ring for berdrd process ar sakerhetstekniskt tillaten.

» Verifiera om automatisk aterintegrering ar tillaten for berdrd process.

Handbok — MOVI-C®-enheter
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1 PROFlIsafe
F-periferidatamodul for sakerhetskortet

ACK_REI

ACK_REQ

PASS_OUT
QBAD

DIAG

For aterintegrering av sakerhetskortet kravs anvandarkvittering med positiv flank pa
variabeln ACK_REI, efter att felet har atgardats. Kvittering &r mojlig endast om varia-
beln ACK_REQ = 1.

F-styrsystemet satter ACK_REQ = 1 sa snart alla fel i datadverféringen till saker-
hetskortet har atgardats. Efter korrekt kvittering nollstalls ACK_REQ av F-styrsyste-
met.

Variabeln PASS_OUT anger om sakerhetskortet ar passiviserat. Reservvarden visas.

Fel i datadverforingen till sdkerhetskortet. Visar att passivering foreligger. Reservvar-
den visas.

Med hjalp av variabeln DIAG stalls icke-felséker information om fel som har intraffat i
F-styrsystemet till forfogande for serviceandamal. Mer information finns i handboken
for F-styrsystemet.

34 Handbok - MOVI-C®-enheter
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Idrifttagning med PROFINET/PROFIsafe 1 1

Installning av IP-adressparametrar

11 Idrifttagning med PROFINET/PROFIsafe
Idrifttagningen beskrivs mer ingdende med ett exempel. | exemplet integreras en ap-
plikationsomformare MOVIDRIVE® technology i ett PROFINET-natverk.
Andra MOVI-C®-enheter tas i drift pa samma satt.

11.1  Instéllning av IP-adressparametrar

Applikationsomformarens MOVIDRIVE® technology IP-adressparametrar kan stéllas in

sa har:

» via ett programmeringsverktyg for PROFINET, t.ex. TIA Portal (se "Integrera appli-
kationsomformaren i ett PROFINET-natverk och konfigurera den" (— & 38))

« via programvaran MOVISUITE® (se "Konfiguration av applikationsomformaren i
MOVISUITE® (— B 42))

11.2  Anslutning av installationsdator och applikationsomformare

Installationsdatorn kan anslutas till applikationsomformaren pa olika satt:
Anslutning via Industrial Ethernet-natverket

26573068939
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1 1 Idrifttagning med PROFINET/PROFIsafe

Anslutning av installationsdator och applikationsomformare

Anslutning via granssnittsomvandlaren USM21A till applikationsomformarens pro-
grammeringsgranssnitt

26573221899

26573225739
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11.3

Idrifttagning med PROFINET/PROFIsafe
Integrera applikationsomformaren i ett PROFINET-natverk

Integrera applikationsomformaren i ett PROFINET-natverk

| exemplet anvands féljande enhetstopologi:

Pa bilden nedan visas ett schema foér enhetstopologin:

(1]
(2]
3]
(4]
(3]
(6]

Overordnad styrenhet SIMATIC S7
MOVIDRIVE® technology MDX90AT
Granssnittsomvandlare USM21A

[1]

[2]

24 V DC-matningsspanning
Faltbussanslutning
USB-anslutningskabel typ USB A-B
Granssnittsomvandlare USM21A

X32

25711776907

Granssnittskabel med en RJ10-kontakt och en 9-polig D-sub-kontakt

MOVIDRIVE® technology

Foljande verktyg behovs for att konfigurera och ta enheterna i drift:
MOVISUITE® for MOVI-C®-enheter fran SEW-EURODRIVE

TIA Portal (SIMATIC STEP 7) fr&n Siemens foér PLC

Applikationsomformaren integreras i PROFINET-natverket i flera processteg:

"Konfiguration av faltbussdeltagare" (— £ 38)

"Konfiguration av applikationsomformaren i MOVISUITE®" (— B 42)

Handbok — MOVI-C®-enheter
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1 1 Idrifttagning med PROFINET/PROFIsafe

Konfiguration av faltbussdeltagare

11.4  Konfiguration av faltbussdeltagare

| exempelprojektet ar foljande enheter faltbussdeltagare:

+ PLC ar PROFINET-controller.

« Applikationsomformaren MOVIDRIVE® technology ar PROFINET-device.
Enheterna konfigureras i féljande verktyg:

+  MOVISUITE®

e TIA Portal, version V14

Faltbussdeltagarna konfigureras i flera processteg:

* "Integrera applikationsomformaren i ett PROFINET-natverk och konfigurera
den" (— & 38)

» "Tilldela ett PROFINET-enhetsnamn" (— E 40)

11.4.1 Integrera applikationsomformaren i ett PROFINET-natverk och konfigurera den

Applikationsomformaren MOVIDRIVE® technology maste laggas till i TIA Portal-pro-
jektet, anslutas till PLC och konfigureras.

Vid konfigurationen tilldelas applikationsomformaren ett logiskt namn, en IP-adress
och processdata far adresser.

Gor pa foljande satt:

v" Filen med enhetsbeskrivning (GSDML-fil) fér applikationsomformaren har redan
laddats ner fran SEW-EURODRIVE:s webbplats — www.sew-eurodrive.com och
sparats pa installationsdatorn.

1. Starta TIA Portal och skapa ett nytt TIA Portal-projekt.
Installera filen med enhetsbeskrivningen i TIA Portal.

Infoga PLC i projektet. Ange ett PROFINET-enhetsnamn och ange IP-adresspara-
metrarna for PLC.

4. Infoga |0-systemet i PLCs PROFINET-granssnitt.
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jde

Idrifttagning med PROFINET/PROFIsafe

Konfiguration av faltbussdeltagare

5. Oppna maskinvarukatalogen. Ga till "Fler faltenheter" > "PROFINET 10" > "Dri-
ves" > "SEW-EURODRIVE" > "MOVI-C MOVIDRIVE" och valj
MOVIDRIVE® technology och l&gg till den fér PLC i natoversikten.

|,._5’ Topology view ”ﬂ] Network view ||l Device view | Options

Ef Metwork ” Connections E’. =
1 10 system: PLCPROFINETIOSystem (100) | ] v | Catalog
Jl | o],
PLC SEW-EUR | . 1 [ Filter
CPU 315F-2 PNI... MDX90 + CFN2... = » [ Contrallers
FLC . » [ H
ﬂ » if. PC systems
u » 3—; Drives & starters
PLC. PROFINET 10-System.. b ﬁ_f. Hetwark carmpanents

» r‘_f. Dietecting & hlanitoring
» :f. Distributed I'0
» [} Field devices
- r‘_f. Otherfield devices
~ [ FROFINET 10
» [ contrallers
- 5 Drives
» [ sEW
~ [ SEV-EURODRIVE
3 rjl MOVI-C Decentralized Electronic
» [l MOVIC DRC
~ [l MOVI-C MOVIDRIVE
[l MDX90 + CFN21 V1.0
[ D90 + CFN21 V2.0
v [l MOVIC MOVIGEAR
v [ sEW
» [l SIEMENS AG
» [l Sensors
» [ FROFIEUS DF

> [ ami

28343981067

6. Ange applikationsomformarens |P-adressparametrar i gruppen "Ethernet-adres-
ser" i inspektionsfonstret (nedre redigeringsomradet).

7. Tilldela applikationsomformaren ett PROFINET-enhetsnamn. Var noga med att
PROFINET-enhetsnamnet &r identiskt med enhetsbeskrivningen i MOVISUITE®-
projektet.

8. Infoga onskat antal processdataord fran maskinvarukatalogen genom att dra och
slappa dem. Processdataord kan aven infogas i enhetséversikten genom att man
dubbelklickar pa modulen. De infogas automatiskt pa ratt plats.

OBS!

Tillvalsplats 1 ar reserverad fér PROFlsafe. Det gar bara att ansluta 1 PROFIsafe-
modul per grundenhet.

Standardprocessdataord kan infogas fran och med tillvalsplats 2 i enhetstversikten.

Antalet installda processdataord i applikationsomformaren anges i programvaran
MOVISUITE®. Mer information om tilldelning av processdataord finns i avsnittet "Pro-
cessdatakonfiguration" (— B 19).

Handbok — MOVI-C®-enheter
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1 1 Idrifttagning med PROFINET/PROFIsafe

Konfiguration av faltbussdeltagare

D buted UFO PRO O e 00): P R DX90

‘; Topology view ||EE,] Metwork view "—l]'f Device view | Options
##* [SEWEUR [MDX90 + CFN21 V2| =] [fug) e ]

&

J Device overview I

Module .. Rack |Slot |laddress Qad V|Cata|ug

wIEW-ELIR 0
b PH-IC 0 X1 E Filter
F-Modus I (4/3 Byte.. } 0.2 .
eetnel® WA J » [ Head maodule
Wadule 1D (06 words) =
~ i Module

[. Leerplatz
v [l FROFIsafe Madules
vp_u Frocessdata Modules

L
Bl o

o o ole ol =

o = wl

[. Madule 1D (01 ward)

[l Madule 110 (02 woaords)
[. WModule 110 (03 wards)
[. WMadule 11D (04 words)
Ul Module 1) s)
Tl vicdule 110 (07 wards)
[. WModule 110 (08 wards)
[. Madule 11D (09 wards)
[l Madule 110 (10 waords)
[. Wodule 110 (11 wards)
[. WMadule 110 (12 wards)
[. Waodule 110 (13 words)
[. Madule 110 (14 wards)
[. Madule 110 (15 wards)
[. WModule 110 (16 wards)
[. Madule 11D (18 wards)
[l Madule 110 (21 words)
[. WModule 110 (24 wards)
[. Madule 110 (25 words)

28344065291

11.4.2 Tilldela ett PROFINET-enhetsnamn

Data (PROFINET-enhetsnamn, IP-adress, standardprocessdata) som faltbussdelta-
garna tilldelats under konfigurationen, ar forst bara definierade i TIA Portal-projektet
pa installationsdatorn. Forst nar projektet Iases in i PLC 6verfors och aktiveras data.

Gor pa foljande satt:
v Applikationsomformaren MOVIDRIVE® technology har konfigurerats.
1. Las in projektet via programmeringsgranssnittet i PLC.
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Idrifttagning med PROFINET/PROFIsafe

Konfiguration av faltbussdeltagare

Om statuslampan BF for applikationsomformaren lyser rott (bussfel) nar TIA Por-
tal-projektet har dverforts till PLC, maste applikationsomformaren tilldelas det fast-
lagda PROFINET-enhetsnamnet. Oppna snabbmenyn fér applikationsomformaren
med hoéger musknapp och I&gg till enhetsnamnet.

= Ett fonster med installningar fér namntilldelning 6ppnas.

Configuration Fieldbus System » Devices & networks

|; Topology view ||,1Jﬂ-h Metwork viewe  |[If Device view

p{] Metwork é':“:] Connections | HLI connection

BERE Qs =

I 10 system: PLC.PROFINET I0-System (100} E

PLC SEW-EUR
CPU 315F-2 PNI... MDXS0 + CFN2...
FLC s

Y Device configuration
Change device

Write 10-Device name to Micro Memary Card

PLC. PROFINET IO-System....

Start device tool
x Cut Ctrl4x
5| copy Ctrl+C
5| Faste ctrley
¥ Delete Del
Fename F2

; Goto topalogy view

Cormpile ]
Download to device ]
ﬁ Go online Ctrlelt
¥ Gooffline Crl+hd
B Online & diagnostics Ctrl+D

[ Assign device name
P raE -

y forced operands
ros znce infarmation Shift+F 11

g Properties Alt+Enter

_-Ib Export module labeling strips..

28344069003

. Valj PROFINET-enhetsnamnet for applikationsomformaren.

Stall in det anvanda programmeringsgranssnittet for applikationsomformaren och
uppdatera listan med hittade deltagare.

Markera applikationsomformaren och tilldela den enhetsnamnet. Darmed erséatts

forslaget i filen med enhetsbeskrivning (GSDML-fil).

= Nar PROFINET-enhetsnamnet har tilldelats signalerar applikationsomformaren
statusen "OK". Statuslampan BF slocknar.

Spara TIA Portal-projektet.

11
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Konfiguration av applikationsomformaren i MOVISUITE®

11.5 Konfiguration av applikationsomformaren i MOVISUITE®

Applikationsomformaren MOVIDRIVE® technology konfigureras i flera processteg:
» "SOk enheter i natverket" (— B 42)

« "Spara applikationsomformaren i MOVISUITE® (— B 43)

» "Konfigurera en saker kommunikationskanal" (— B 47)

11.5.1 SOk enheter i natverket

Gor pa foljande satt:

v Installationsdatorn ar ansluten till applikationsomformaren
MOVIDRIVE® technology via granssnittsomvandlaren USM21A.

1. Starta MOVISUITE®.

2. Skapa ett nytt MOVISUITE®-projekt from network scan (med hjalp av natverkssok-

ningen).

P

/L7 Handbok — MOVI-C®-enheter

New project Last opened projects Tools

:D Always start with last project

Quiick access

Driving the world

9007216181236875
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Idrifttagning med PROFINET/PROFIsafe
Konfiguration av applikationsomformaren i MOVISUITE®

3. Aktivera natverkstypen "USB" med reglaget "Sok". Verkstall installningarna och ut-
for natverkssokningen.

= Om du ar ansluten till applikationsomformaren via ett annat granssnitt valjer du
den natverkstypen.

Projects

USB
Scan settings Basic settings
Scan USB adaelers Timeout
Netwark type Scan @@ scan I 250 ms
Connected USB adapters
Ethernet Q © UsM21A 2038.3536.4534.5708.002D.002¢
EtherCAT®/SBusPLUS
USB [} | Q Update adapters

Apply Cancel

17827427979

4. Verkstall installningarna och utfér natverkssokningen.

11.5.2 Spara applikationsomformaren i MOVISUITE®
Vid natverkssokningen registreras applikationsomformaren MOVIDRIVE® technology.
Gor pa foljande satt:
v" Du har startat en natverkssokning.
1. Spara den hittade enheten i MOVISUITE®.

Network scan

{«

100%) Ethernet
Mumber of found devices 1
100%) Evaluating scan result
Completed successfully

2 /2 Successful

«

Apply Scan again Cancel

25731754251

Handbok — MOVI-C®-enheter
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1 1 Idrifttagning med PROFINET/PROFIsafe
Konfiguration av applikationsomformaren i MOVISUITE®

2. Vid behov kan enhetsdata lasas in i MOVISUITE®-projektet. Bekrafta meddelandet
om att enhetsdata har sparats.

= Enheten visas i en MOVISUITE®-vy. Hur den visas beror pa i vilken vy
MOVISUITE® anvandes senast:

= | den kombinerade natverks- och funktionsvyn visas alla anslutna enheter som
registrerats vid natverkssokningen.

EtherCAT®/SBusPLUS Use
MDXS0AT
255
B

‘@ New project 1

MDXS0AT

25761192331

= Det finns tva oversikter i funktionsvyn. | traddversikten visas hela projektet. |
ringoversikten visas den aktuella noden som en stor cirkel i mitten av arbets-
omradet.

Optimization DT1 Drive train DT2 th Network

Drive train DT1 Optimization DT2

MDXOOAT

MDX90AT 2 Click to display

Project 1

Add software module

o3 - i —
- f Cunktionen \
=
: @
(g
points

MOVISAFE® CS..

Monitoring functions

Actual values Technology functions

Inputs/outputs

Set

Drive functions

Catalog

25767186699
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Idrifttagning med PROFINET/PROFIsafe
Konfiguration av applikationsomformaren i MOVISUITE®

3. Klicka pa fliken "Natverk" for att vaxla mellan vyerna i MOVISUITE®.

11

[0

4. Tilldela applikationsomformaren ett namn om det inte redan har gjorts. Enheten
har sedan det har namnet i MOVISUITE®-projektet. Var noga med att namnet ar
identiskt med PROFINET-enhetsnamnet som redan angetts i TIA Portal. Om olika
namn valjs andras aven PROFINET-enhetsnamnet och ett bussfel genereras.

OBS!

For att enhetsnamnet pa applikationsomformaren ska fungera for bade PROFINET
och IEC61131 rekommenderar SEW-EURODRIVE ett namn som bérjar med en bok-
stav och som inte innehaller mellanslag eller styrtecken (bindestreck, understreck,
punkt, kolon, komma, snedstreck, bakstreck).

Nar MOVISUITE®-projektet importeras i TIA Portal konverteras namnet pa applika-
tionsomformaren efter en intern algoritm. Med ett namn enligt bestdmda namnkon-
ventioner far applikationsomformaren samma namn i de olika verktygen.

Om det inte gar att anvanda ett namn enligt namnkonventionerna maste ett
PROFINET-kompatibelt namn véljas. IEC61131-kompatibiliteten skapas automatiskt i

MOVISUITE®.

Catalog

Optimization DT Drive train DT2 th Network

Drive train DT1 Optimization DT2

L

MOVIDRIVEtechnology

MOVISAFE® CS..

=)
Inputs/outputs = .
(g

[iim .
Setpoints Monitoring functions

Actual values Technology functions
Drive functions

25767285771
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Konfiguration av applikationsomformaren i MOVISUITE®

5. SEW-EURODRIVE rekommenderar att MOVIKIT®-programvarumoduler anvands.
MOVIKIT®-programvarumoduler innehaller forberedda och testade drivenhets- och
applikationsfunktioner som kan anvandas for snabb idrifttagning av manga olika
drivenhetsuppgifter. Las in en passande MOVIKIT®-programvarumodul i applika-
tionsomformaren.

Optimization DT1 Drive train DT2

Drive train DT1 Optimization DT2

o]

=] z Click to display
Project 1 :

]

Add software module

Catalog Funktionen

SEW-EURODRIVE » Products > Software

[\AOVIKIT@ Positioning Drive
S _» Velocity Drive

Search m |

Module group

»

Drive

Drive Motion

26574131723

6. Om ingen MOVIKIT®—programvarum9duI anvands maste processdatakallan och
processdata konfigureras manuellt. Oppna konfigurationen av applikationsomfor-
maren och stall in processdatakallan.

Device properties 421 Basic Settings

=
Basic settings
Source
Basic settings I Standard bus system E‘I
Drive trains Standard bus system
Fieldbus

Controller setpoint cycle
1.000 ms

WDsicr

PO data Response to process data timeout

| | j Application stop + cutput stage inhibit with self reset [5]
Primary frequency input

e iafitis Resporﬁse tu.:\ external fault -

Application stop + output stage inhibit B

Setpoint connection

Setpoints Profile value connection
Substitute values

Control word 1

Actual values Grer .
ontrol wor

ive functi ] e B @Substitute values for interpelated setpoints
B2l Drive functions 3

Substitute value counter

528 Technology functions 0

Monitoring functions

25771011467
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11.5.3

Idrifttagning med PROFINET/PROFIsafe 1 1
Konfiguration av applikationsomformaren i MOVISUITE®

7. Konfigurera processdata (bor- och arvarden) i applikationsomformaren.
8. Spara MOVISUITE®-projektet.

Konfigurera en saker kommunikationskanal

Om styrningen sker via PROFlsafe till en enhet med inbyggt sakerhetskort maste en
saker kommunikationskanal konfigureras.

OBS!

| detta exempel utgar vi fran att sékerhetskortet MOVISAFE® CSS21A ar konfigurerat

jde

och godkéant. Konfigurationen av sikerhetskortet beskrivs i handboken "MOVIDRIVE®
modular/system/technology sékerhetskort MOVISAFE® CS..A".

I MOVISUITE® finns féljande funktioner for sakerhetskort:
« Idrifttagning av sdkerhetsrelaterade drivenhetssakerhetsfunktioner

» Lasning och skrivning av sakerhetsrelaterade F-parametrar som F_iPar_CRC,
F_WD_Time osv.

» Diagnos av PROFIsafe-kommunikationen genom 6vervakning av F-processdata
» Diagnos av PROFIsafe-device (t.ex. status- och felmeddelanden)

Gor pa foljande satt:

1. Starta Tool Assist CS..

Optimization DT1 Drive train DT2

Drive train DT1 Optimization DT2

[ﬁl] Compare
onfiguration

[1_"|] Manual mode MOVIDRIVEtech r|o|ogy 3 Click to display

Project

Assist CS.

MOVISAFE® CS..

o]
Inputs/outputs = ’
L]

IIII ‘III
= &=
Setpoints =3 = Monitoring functions

Actual values Technology functions
Drive functions

28367661067
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Idrifttagning med PROFINET/PROFIsafe
Konfiguration av applikationsomformaren i MOVISUITE®

jde

2. Valj F-protokollet PROFIsafe och ange F-adressen (F_Dest_Add).

[%] Assist CS..

> MOVIDRIVEtechnology

Parameter setting

4.9.15 F-communication

e T Configuration PROFIsafe slave

. L F-protocol type F-address
Basic settings
i I PROFlsafe  [5] I I 1 I
Safe inputs
Address type
PROFlsafe address type 1 [E]

Safe outputs

Encoder

User units

STO/SBC

S5x

S0s

SLS/S5MYSSR
SDI/SLL

SLA

Function assignment

Apply data to project

28376910731

OBS!

Watchdog-tiden (F_WD_Time) stélls in i programmeringsverktyget for PROFIsafe-
controllern.

3. Stall in 6nskad drivenhetssakerhetsfunktion.

[®] Assist CS..

@ > MOVIDRIVEtechnology

Parameter setting

4.9.24 SSx

Safe stop general
Speed offset

Checksum overview

Basic settings

Safe inputs >0 Umerimin

Safe outputs

Encoder Safe stop

F-communication Enable Selected final state  Ramp monitoring S5x(c) delay t1 55x(alb) monitering dela:
User units ssx1 @D sTO Bl Linear E 0 ms

STO/SBC sx2 @D s10 E Linear Bl 0 ms

SSx

SLS/SSM/SSR
SDI/SL

SLA

Function assignment

Apply data to project

28376916491

= | det har exemplet stalls sakerhetsfunktionen SSx in.
4. Overfor data fran Tool Assist CS.. till MOVISUITE®-projektet.

48 ' Handbok — MOVI-C®-enheter
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Idrifttagning med PROFINET/PROFIsafe 1 1

Kontrollera processdatadverféringen

11.6  Kontrollera processdataoverforingen

+  Om en MOVIKIT®-programvarumodul anvands kan processdatadverféringen kon-
trolleras i en MOVIKIT®-diagnosmonitor.

"Kontrollera processdata i MOVIKIT®-diagnosmonitorn" (— B 49)

* Om ingen programvarumodul anvands kan du ga in i enhetens processdataminne
med programvaran MOVISUITE®.

"Kontrollera processdata i MOVISUITE®" (— B 51)

11.6.1  Kontrollera processdata i MOVIKIT®-diagnosmonitorn

For snabb idrifttagning och kontroll av styrningen och tilldmpningen har alla
MOVIKIT®-programvarumoduler en diagnosmonitor. Diagnosmonitorn kan foérutom
Overvakning aven anvandas for styrning av programvarumodulens funktioner i
MOVISUITE®.

A VARNING

Risk for skador pa grund av ovantad enhetsreaktion (t.ex. drivenheten satts i rorel-
se) i styrlaget eller nar driftsattet andras. Begransningar och sparrar som fastlaggs
av PLC kan vara overksamma i styrlaget.

Dodsfall, svara kroppsskador eller utrustningsskador

« Se till att motorn inte kan starta okontrollerat i styrlaget och nar driftsattet andras.
Sparra omformaren.

» Sparra av riskomradet. Anvand tillgangliga sakerhetsanordningar.

Handbok — MOVI-C®-enheter = 4. O)
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Idrifttagning med PROFINET/PROFIsafe

Kontrollera processdatadverféringen

Gor pa foljande satt:

1. Oppna konfigurationen av applikationsomformaren i MOVISUITE® och éppna me-
nyn "MOVIKIT®-diagnos" i "Diagnostik".

Device properties

Drive train

Functions

AEMl Inputs/outputs

Setpoints
Actual values

Drive functions
Technology functions
Monitoring functions

E MOVISAFE® CS..

Diagnostics

Status
Process values
Fault memory

@ MOVIKIT® diagnestics

E MOVISAFE® CS..

MOVIKIT® Velocity Drive

Basic settings

Drive functions

MOVIKIT®-diagnostics

PC control

Process data overview
PLC

Device status
MOVIKIT®
MOVIKIT Velocity Drive
Output stage state
Mot ready — output stage inhibited
Current FCB
FCB 00 Default (-> FCB 02)

____PO 1: Control word

PLC output data

P
ML

PO1 Contrel word 0x0005 hex

PO 2: Setpoint speed 6 Umdr/min

PO 3: Acceleration 0 Umdr/{min*s)

PO 4: Deceleration 0 Umdr/{min*s)

PO 5:..DIO 02 DIO01 0000 0000

PLC input data

LR

0x0000
0 Umdr/min
0x0000

0.0 % nominal motor torque
0000 0000 0000 0000

Drive

PI 1: Status word
PI 2: Actual speed

hex
P1 3: Status/main fault - subfault

PI 4: Torque
PI5: ..DI13 .. DI 10, DIOY .. DI 00

PI 1: Status word

Bit Function
Enable/emergency stop
Enable/application stop
Reserved

— Release brake

Reserved

Reserved

Reserved

Start/stop with fieldbus ramp

Fault reset

[ R I R A =

Reserved
10 Activate drive train 2
11 Reserved

12 Disable SW limit switches

Function state

(oo Moo Mo Mol ol o Mo Mo lo o i)

Function state

CO0PPPEPPORPOOOO

Function

Ready

STO inactive

Output stage enable
Brake/DynaStop® released
Motor running

Active drive referenced
Setpoints active

"In position” signal active
Fault

Warning

Drive train 2 active
"Setpoint/actual speed comparnison” signal active

SW limit switches inactive

9007227081518859

= Vid starten ar diagnostiken i évervakningslaget.

2. Klicka pa [Satt pa/stang av] for att vaxla mellan styrlage och évervakningslage.

= | 6vervakningslaget kan faltbussgranssnittets processdata 6vervakas.

= | styrlaget (datorstyrning) ar processdata avaktiverade via faltbussgranssnittet
sa att processdata kan anges via anvandargranssnittet i MOVIKIT®-diagnosen.
Data o6verfors automatiskt och kontinuerligt till applikationsomformaren och

5() ' Handbok — MOVI-C®-enheter
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Idrifttagning med PROFINET/PROFIsafe

Kontrollera processdatadverféringen

11.6.2 Kontrollera processdata i MOVISUITE®
Gor pa foljande satt:
1. Oppna applikationsomformarens konfiguration i MOVISUITE®.

2. Kontrollera styrenhetens borvarden.

Device properties 4.2.2 PO data

Device data Basic settings
EEE S— ()Upd ate
Number of data words
16

© valid data received

Received packets

37367

Process output data words

Basic settings Function Value
Emeiens Primary frequency input PO 2 100
E Fixed setpoints PO3 1000
AN 1 t: tputs
[ InPuts/outputs Setpoint connection PO 4 1000
Setpoints Profile value connection POS 0
Centrol word 1 PO6 400
Control word 2 PO7 0
Control word 3 POE 300
PO9 49169
528 Technology functions po10 254
Manitoring functions PO11 0
27718990603
3. Kontrollera drivenhetens arvarden.
Device properties 5 4.3.1 Pl data
Basic settings
Fe-l Communication @ updae
Basic settings MNumber of data words
> . B 16
Drive train
Data sources (16-bit words)

Source Value
pi1  Data Flexibility output data[16] El LowWord [5] 0x9822
pi2  Data Flexibility output data[17] El LowWord [E] 0x0000

pi3  Data Flexibility output data[18] E LowWord [E] 0x0001
| 3

Functions [— pi4 Data Flexibility output data[19] [E] LowWord [S] 0x0000
-»@ AT Status word 2 P15 Data Flexibility output data[20] [El LowWord [5] 0x0001
— ) Status word 3 pi6  Data Flexibility output data[21] El LowWord [E] 0x0000
Siipeiiiis PI7  Data Flexibility output data[22]  [=] Low Word [5] 0x0000
pig Data Flexibility output data[23] [E LowWord [E] Ox06eb
P19 No function [E] 0x0000

Drive functions i
PI10  No function E 0x0000
Technology functions PI111 No function E] 0x0000
p112 No function [=] 0x0000
=] Ll £ =t | = A WY TaaTat

27718994187
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Idrifttagning med PROFINET/PROFIsafe

Kontrollera sédker kommunikation

11.7

Kontrollera siaker kommunikation

jde

OBS!

Sakerhetsprogrammet i det har exemplet anvands bara for att forklara testdriften av
drivenhetens sakerhetsfunktioner och ar ingen del av SEW-EURODRIVESs foreskriv-

na sakerhetsprogram.

Sakra processdata kan inte direktstyras. Darfor maste ett sédkerhetsprogram skapas

som uppfyller féljande funktioner:

Integrera den sakra kommunikationsdeltagaren, som passiviserats av drivenhe-

tens sakerhetsfunktion, i den sakra kommunikationen igen nar felet har kvitterats.

Avaktivera drivenhetens sakerhetsfunktioner. Det ar bara i avaktiverat sakerhetsla-
ge som vissa felavhjalpningsatgarder ar avstangda, sa att sakerhetsprogrammets

data kan andras via observationstabellerna.

Gor pa foljande satt:

1.

Valj Main-Safety-Block Main Safety RTG1 [FB1] i TIA Portal.

tionsdeltagaren:

= Integrera den sadkra kommunikationsdeltagaren igen: Anvand variablerna
ACK_REQ (kvitteringsbegaran for aterintegrering) och ACK RET (kvittering for

aterintegrering) i F-periferidatabasen.

= Avaktivera drivenhetens sakerhetsfunktion: Tilldela det sdkra processutgangs-
dataordet en flagga. Ett sakert processutgangsdataord kan inte kontaktas di-
rekt. Darfor styrs det sakra processutgangsdataordet av en flagga (lagringsom-

rade for mellanresultat).

2. Komplettera F-modulen med féljande atkomstfunktioner till den sékra kommunika-

= Kuvittera felet: Tilldela det sékra processutgangsdataordet en flagga.

¥ 7] configuration Figldbus System

ﬁ Add new device
oy Devices & networks
- [ PLC [CPU 315F-2 PR/DF]
IY pevice canfiguration
@ online & diagnastics
@ Safety Adrinistration
w gl Frogram blocks
ﬁb' Add new block
& CYC_INTS_RTG [OB35]
3 Nain [OE1]
-

4L Main_Safety_RTG1 [FE1]

@ Main_Safety RTG1_CE [DE1
b g Systemn blocks
4 r:* Technology objects
» External source files
v [ PLC tags
3 fﬂ FLC data types
v [ watch and force tables
4 rj—‘ Cnline backups
3 i Device proxy data
B8 Frogram info
A PLE alarrns
|E] Text lists
] I"_u Local modules
3 E"]l Distributed I'o
v (g Common data

] Eﬂ] Documentation settings

52 Handbok — MOVI-C®-enheter

-

-

Project tree m 4
Devices
50 Q ER|ladxszs g EAEoBGt=HL 8@ 12 &

Metwork 1:  1=ACKNOWLEDGEMENT FOR REINTEGRATION
I Reintegrate safe communication stations I
%DEB513.0BX0 .2
"FO0000_F-iOadul(&aizBytes)_1"
ACK_REI
%WDB513.DBX2.2
"FOO000_F-IC-Madul(6I5Eytes)_1"
ACK_FEQ - .
Network 2:
I Deactivate drive safety function I
%1000
"STO_deactivate” e -
Network 3:
I Acknowledge fault I
%Q0.7
"F_Quit_sxis3"
21019213451
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Idrifttagning med PROFINET/PROFIsafe 1 1

Kontrollera saker kommunikation

= | det har exempilet tilldelas sakra processutgangsdata 0.0 (drivenhetens saker-
hetsfunktion STO) och 0.7 (felkvittering) flaggor.

3. Oversétt TIA Portal-projektet och ladda det i PLC.

Handbok — MOVI-C®-enheter 53



12 Enhetsbyte
MOVIDRIVE® technology (faltbusskort CFN21A)

12 Enhetsbyte
Nar enheten tas i drift sparas foljande relevanta data och installningar automatiskt i
den utbytbara minnesmodulen:
» Alla drivenhetsparametrar
* Instéllda enhetsfunktioner
*  MOVIKIT®-programvarumodul med instaliningar for idrifttagning
» Faltbussinstallningar
* |P-adressinstallningar

Nar enheten byts satts den utbytbara minnesmodulen in i den nya enheten med sam-
ma konstruktion. Nar enheten startas om dvertas all data och alla installningar. Enhe-
ten identifieras av PLC (PROFINET-controller) utan att man behdver géra nagot mer.

121  MOVIDRIVE® technology (faltbusskort CFN21A)

Pa bilden nedan visas den utbytbara minnesmodulens I&ge i en applikationsomforma-
re MOVIDRIVE® technology:

e p—

(2]

10 -
A ——" e —
wowEcuuoN
e =

27835546379

[1] Utbytbar minnesmodul
[2]  Minnesmodulens tillvalsplats

54 Handbok - MOVI-C-enheter
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12.2 Elektroniklock DFC..

Enhetsbyte 1 2
Elektroniklock DFC..

Pa bilden nedan visas den utbytbara minnesmodulens lage i ett elektroniklock DFC..

BB66 BEBE8

TS YETL YETLLS

(2]

[11  Utbytbar minnesmodul
[21  Minnesmodulens tillvalsplats

28156512267
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Alfabetiskt register

Alfabetiskt register

A
Anslutning av installationsdator

Via Ethernet-natverk...........cccccoviieiiiiiinnens 35

Via grénssnittomvandlare..............cccccceeees 35

Via manoverenhet ..........ccooceeiiiiiieii i 35
Anvisningar

Markning i dokumentationen ................cccue... 6
Anvandning, avsedd..........ccocoieeiiiiiiee e 8
AULO CroSSiNgG ...vueeeveieeeeieiiiieee e 17
Autonegotiation ..o 17
Avsedd anvandning..........cccccvviiiiiiiiee e 8
D
Decimalskiljetecken ...........cccocoeeiiiiiiiiiiiei, 7
DHCP

BesKrivNing.......ooovvviiiiieiiccee e 12
Diagnoslarm ... 20
Dokumentets innehall.............cccccoiiiiiiiiiie 9

Dynamic Host Configuration Protocol, se DHCP 12
E

Elektroniklock DFC..

Fil med enhetsbeskrivning............cccccoceieeennnn. 18

Processdata ........ccocooeeiiiiiiiiiie e 19
Enhetsbyte ..o, 54
EtherCat®

Varumarke Beckhoff...............ccccooiiniiiinnnnnn. 7
Ethernet-kKrets .........eeeieeeii, 17

AUtO CrosSiNg.....cccccvvvviieeiiieee e 17

Autonegotiation ..........cccccoiiiiiii 17
Ethernet-nat

Ethernet-krets..........ccccciiiiie, 17

Natverkstopologier ...........cccvvviiiiiiiiiiiiieeeeeee, 17
Ethernet-switch

Switch-latenstid ..........cccccoeeiiiiiiiiiiie 17
Exempel pa enhetstopologi..........c.cccccvveveeiinnnnn. 37
F
Fil med enhetsbeskrivning

Elektroniklock DFC.........cccoveeviiieiiiiiiiine, 18

Faltbusskort CEFN21A ... 18

Sakerhetskort MOVISAFE® CS..A.................. 29
F-modul

Diagnoslarm ... 20

56 ' Handbok — MOVI-Ce-enheter

Fastlagg antalet processdataord.................... 38

Processdata .........cccooviiiiiiiiiii e 19
Funktionsmodul SEW_SPA........cc..cccceiiiiinnnnnnn. 26

Granssnitt: Ingangar.........ccccevveeeiieencieeen. 27

Granssnitt: Utgangar ..........ccocccceveeiiieee e 28
Faltbusskort CFN21A

Fil med enhetsbeskrivning...........ccccooeiiinnnneee. 18

Processdata .........cccooiiiiiiiiiii e 19
Forkortning i dokumentet...........ccccciiiiiiiiis 9
G
GarantianSPrak..........cceeeeeeiiieiciiiiieieeee e, 7
|
Information

Varningssymbolernas betydelse ...................... 6
Integrerade varningar .........c..ccceeeiiiiieeeeniiieee e 6
IP-adress ......coooiiiiiiiiiiec e 10
IP-adressparametrar ..........ccccoeeieieee i 10

Installning av applikationsomformaren........... 38
IRT-kommunikation .............cccooiiie 22
K
Kabellangd mellan tva natverksdeltagare ........... 17
Kompletterande underlag .............ccoovvvvvvviiiiinnnnnn. 5
Konfiguration av faltbussdeltagare ...................... 38
Konfigurera faltbussdeltagare ...........cc.....ccoo.... 38
M
MAC-AAIESS ...evveeiiiiiiiee ittt 10
Max. INJEAJUP ..eeeevieiiieiie e 14
Modulbibliotek ........cccoiiiiiiiiiii e 26
MOVI-C®-enheter

Diagnoslarm ... 20

Programmeringsanslutningar ............ccccceee... 15
MOVIDRIVE® technology

Exempeltopologi i PROFINET-natverket........ 37

Integrera i MOVISUITE®.........cocoveeeieenee. 43

Integrera i PROFINET-natverk.........ccccocuveeeee. 38

PROFINET-N@MN ....ocvviiiiiiiiiiee e 43
MOVIKIT® Positioning Drive ..........c.ccceveeveenenenn 25

Processdata ..........ccoooiiiiiiiiiiiie 19
MOVIKIT® Velocity DriVe ..........ccceeievieiiecieeiennnn 24

Processdata ..........ccoooiiiiiiiiiii e 19
MOVIKIT®-programvarumoduler.......................... 23

25869183/SV — 03/19



25869183/SV — 03/19

MOVISAFE® CS..A
Fil med enhetsbeskrivning............cccccceevineeee. 29
Processdata .........ccccceiiiiiiiiiiiiiie 30
MOVISUITE® ...t 9
Skanna NAtverk .........ccoccvveeeiiiieee e 42
Skapa projekt .......cooeiiiiii 42
Spara applikationsomformaren ...................... 43
Y=o U o o RS R 8
N
NALAST ..o 14
NEtVerksklass ..., 11
Natverkskomponenter ..........ccocccceiiiiiiiiiieen, 13
P
PLC
Konfigurera.........ceeeviiiiiieii e 38
Las in projekt ... 40
Processdata .........c.oeeeeiiiiiiiiii, 19
Datalangd .......ccveevveiieieeieeccce e 23
Fastlagg antalet ord............ccccceeviiiiiiiiiinnnn, 38
Kontrollera i diagnosmonitor........................... 49
Kontrollera i MOVISUITE®...........ccccovveeuvenene. 51
Sakerhetskort MOVISAFE® CS..A.................. 30
VAl KA ... 43
Produktnamn ... 7
PROFINET-IArM ..o 20
PROFINET-namn
Konventioner ..., 43
Tilldela ..o 40
PROFINET-NAtVErK ......cccvvvveiiiiiiiiee e 13
Anslutning av natverksdeltagare .................... 17
Exempel pa enhetstopologi.........cccceveeinnnennn. 37
Integrera applikationsomformare.................... 38
Max. INJEAJUP ..eveeeeieieeeee e, 14
NALIASt ..o 14
Natverkskomponenter ...........ccccccciiiiiinii. 13
Processdata .........cccevviiiiiiiiiii e 19
PROFIsafe-modul
Diagnoslarm .........cccceeeeeiiiiiiiieee e, 20
Fastlagg antalet processdataord .................... 38
Konfigurera saker kommunikation.................. 47
Processdata ........ccccoooeiiiiiiiiiie 19
Programmeringsanslutningar
Elskapsenheter.........ccccceveiviiiiiiiiiiiieee e, 15
MOVI-C® fristdende drivsystemteknik ............ 15

Alfabetiskt register
Programvara...........ccccceeiiiiiiiiiieeeeee e 9
S
Signalord i varningar ..........ccccceeeiiieeeieiiieee e, 6
Skapa sakerhetsprogram ...........cccccceeviiiieeeennnne 52
Standard-gateway ..........cccocceeeiiiiiiee e 12
Stall in drivenhetens sakerhetsfunktion............... 47
Subnatmask ........cooociiiii 11
Switch-latenstid ... 17
Saker kommunikation

Diagnoslarm .........cccoiiiiiiiiie e 20
Konfigurera ... 47
Skapa sakerhetsprogram ...........ccccccceveernee 52
Sakerhetsanvisningar
BUusSsystem ..o 8
INnformation ........cccoeeviiiiiii e 8
Sakerhetskort MOVISAFE® CS..A
Fil med enhetsbeskrivning...........ccccoooiiiinneee. 29
Processdata ...........coooveeiiiiiiiiiiiee e 30
Sakerhetskortets F-periferiatkomst i TIA-Portal
F-periferidatamodul for sakerhetskortet ......... 32
T
TCP/IP-protokoll
Beskrivning........ccuvvviiiiiii 10
DHCP ... 12
IP-8dreSS ... 10
MAC-2Aress ......ovvvveeiiiiieeeiieee e 10
NAtverksklass ........coooviiiiiiiiiiiieeeeeee 11
Standard-gateway ........ccccccccoeeeviiiiiiiiiieieee. 12
Subnatmask ... 11
TIA Portal
For dver projekt till PLC..........coveiiiiiiiiiien. 40
Integrera applikationsomformare i natverk..... 38
Skapa sakerhetsprogram ............ccccoeeeeeeennn. 52
Tilldela ett PROFINET-namn.............ccceeenn. 40
Topologidetektering ...........ccveeieeriiiiiiieeeee 22
Twisted Pair-ledning.........cccccveveeeeeiiiicciiiineee. 17
U
Underlag, kompletterande .............cccceeeieiiiiininnnns 5
UpPPhOVSIAtt .. ... 7
Vv
Varningar
Markning i dokumentationen ............cccccoeeee... 6
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Uppbyggnad, i avsnitt..........cccccceeiiiiiiiiiiiieen.
Uppbyggnad, integrerade............cccceeeiiinnnene
Varningssymbolernas betydelse .....................
Varningar i avsnitt.........cccooooiieiiie
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Varningssymboler
Betydelse.......cooiiiiiii 6

VaruUmarken .......cooooeiiiiiiiiieeeee e 7

Webbserver ... 22
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