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Informagoes gerais
Utilizagado da documentagéao

1 Informagdes gerais

11 Utilizagcao da documentacao

O manual é parte integrante do produto, incluindo informagdes importantes para a sua
operagao e manutencao. O manual destina-se a todas as pessoas encarregadas da
montagem, instalag&o, colocagao em operagao e manutengéo do produto.

O manual deve ser de facil acesso e deve estar legivel. Garantir a leitura e compreen-
sdo integral do manual por parte dos responsaveis pelo sistema, bem como por parte
das pessoas que trabalham sob responsabilidade propria na unidade. Em caso de
duvidas ou se desejar outras informagdes, consultar a SEW-EURODRIVE.

1.2 Estrutura das indicacdes de seguranga

1.21 Significado das palavras de aviso

A tabela abaixo mostra a graduagéo e o significado das palavras de aviso para as in-
dicagbes de segurancga, informagdes sobre danos no equipamento e outras informa-

coes.
Palavra-sinal |Significado Consequéncias em caso de
nao observacgao
PERIGO! |Perigo iminente Morte ou ferimentos graves
AVISO! Possivel situagao de risco Morte ou ferimentos graves
CUIDA- Possivel situagéo de risco Ferimentos leves
DO!
ATENGAO! Possiveis danos materiais Dano no sistema de acionamento
ou no seu ambiente
INfORMA- Informacao util ou dica: Facilita o
CAO manuseio do sistema do aciona-
mento.

1.2.2 Estrutura das indicagdes de seguranca relativas ao capitulo

As indicagdes de seguranga relativas ao capitulo ndo se aplicam somente a uma
agao especial, mas sim para varias agdes dentro de um tema. Os icones utilizados in-
dicam um perigo geral ou especifico.

Esta é a estrutura formal de uma indicagdo de seguranca relativa ao capitulo:
PALAVRA-SINAL!
Tipo de perigo e sua fonte.

Possivel(eis) consequéncia(s) em caso de ndo observagao.
* Medida(s) para prevenir perigos.

1.2.3 Estrutura das indicagées de seguranga integradas

As indicagbes de seguranga integradas constam diretamente nas instrugdes, pouco
antes da descrigdo da agao perigosa.

6 Manual — MOVI-C® CONTROLLER progressive UHX65A
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Sinal de separagao decimal em valores numéricos

Esta é a estrutura formal de uma indicagédo de seguranca integrada:
PALAVRA-SINAL! Tipo de perigo e sua fonte.
Possivel(eis) consequéncia(s) em caso de ndo observagao.

— Medida(s) para prevenir perigos.

1.3 Sinal de separagao decimal em valores numéricos

Esta documentagao utiliza o ponto como sinal de separagao decimal.
Exemplo: 30.5 kg

1.4 Reivindicagao de direitos de garantia

A observagao da documentagao € pré-requisito basico para uma operagao sem irre-
gularidades e para o atendimento a eventuais reivindicagbes dentro dos direitos de
garantia. Por isso, ler atentamente este manual antes de colocar a unidade em opera-
gao!

Garantir que este manual esteja em local de facil acesso e em condi¢des legiveis pa-
ra os responsaveis pelo sistema e pela operagdo, bem como para as pessoas que
trabalham na unidade sob responsabilidade propria.

1.5 Publicagoes validas

Para todos os outros componentes, sao validas as respectivas documentagdes.

1.6 Nomes dos produtos e marcas

Os nomes dos produtos citados nesta documentagdo sdo marcas ou marcas registra-
das dos respectivos proprietarios.

1.6.1 Marca da Beckhoff Automation GmbH

EtherCAT® ¢ uma marca registrada e tecnologia patenteada licenciada pela Beckhoff
Automation GmbH, Alemanha.

m—
EtherCAT.

1.7 Nota sobre os direitos autorais

© 2019 SEW-EURODRIVE. Todos os direitos reservados. E proibida qualquer repro-
ducéo, adaptagao, divulgagao ou outro tipo de reutilizagao total ou parcial.

Manual — MOVI-C® CONTROLLER progressive UHX65A 7
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Indicagdes de seguranga
Observagdes preliminares

Indicagdes de seguranga

Observacgoes preliminares

As indicacdes basicas de seguranca a seguir ttm como objetivo prevenir lesdes e da-
nos materiais e referem-se principalmente ao uso dos produtos aqui documentados.
Se vocé usar componentes adicionais, observe também os avisos e indicagdes de se-
guranga.

Deveres do operador

O operador deve certificar-se de que as indicagbes de seguranga basicas sejam ob-
servadas e cumpridas. Certificar-se de que os responsaveis pelo sistema e pela ope-
racao, bem como pessoas que trabalham sob responsabilidade prépria no produto, le-
ram e compreenderam a documentagéao inteiramente.

O operador deve certificar-se de que todos os trabalhos apresentados sejam realiza-
dos somente por pessoal qualificado:

* Instalagcdo e montagem

* Instalagao e conexao

» Colocagao em operagao

* Manutencéao e conservagao
* Colocacgao fora de operagao
* Desmontagem

Certifique-se de que as pessoas que trabalham com o produto observem os seguintes
regulamentos, determinag¢des, documentos e indicagoes:

* Regulamentos nacionais e regionais para seguranga e prevenc¢ao de acidentes
» Etiquetas de aviso e de segurancga na unidade

+ Todos os documentos, instrugdes para instalagdo e colocagdo em operagao e es-
quemas de ligagéo adicionais relativos ao projeto

* Nao montar, instalar nem colocar unidades danificadas em operagao
* Todos os requisitos e determinagdes especificos das instalagoes

Certifique-se de que o local onde a unidade estiver instalada seja equipado com dis-
positivos adicionais de monitoragdo e protecdo. Observe as normas de seguranca
aplicaveis, assim como as leis que regulamentam equipamentos técnicos e normas
de prevencgao de acidentes.

8 Manual — MOVI-C® CONTROLLER progressive UHX65A
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Grupo alvo

2.3 Grupo alvo

Especialistas em
trabalho mecanico

Especialistas em
trabalho eletrotéc-
nico

Qualificagao adici-
onal

Pessoal habilitado

Todos os trabalhos mecéanicos s6 podem ser realizados exclusivamente por pessoal
técnico qualificado com treinamento adequado. Pessoal qualificado no contexto desta
documentacdo sdo pessoas que tém experiéncia com a montagem, instalagdo meca-
nica, eliminacéo de irregularidades e manutencéo do produto e que possuem as se-
guintes qualificagdes:

* Qualificagdo em mecénica de acordo com as regulamenta¢des nacionais aplica-
veis

* Conhecimento dessa documentagao

Todos os trabalhos eletrotécnicos s6 podem ser realizados exclusivamente por pes-
soal técnico qualificado com treinamento adequado. Pessoal técnico qualificado no
contexto desta documentacdo sdo pessoas que tém experiéncia com a instalagao
elétrica, colocagdo em operacéo, eliminacao de irregularidades e manutengéo do pro-
duto e que possuem as seguintes qualificagdes:

* Qualificagéo em eletrotécnica de acordo com as regulamentagdes nacionais apli-
caveis
» Conhecimento dessa documentagao

O pessoal também deve estar familiarizado com normas de seguranga aplicaveis e
disposicdes legais em vigor, bem como as normas, diretrizes e leis referidas nesta do-
cumentacao. A equipe deve ter recebido a autorizagdo expressa da empresa para co-
locar em operagéao, programar, parametrizar, identificar e aterrar unidades, sistemas e
circuitos de corrente de acordo com os padrdes da tecnologia de seguranga.

Todos os todos os trabalhos relacionados ao transporte, armazenamento, operagao e
descarte de residuos s6 podem ser exclusivamente realizados por pessoas devida-
mente treinadas. Esses treinamentos devem capacitar as pessoas a desempenharem
as atividades e medidas necessarias de forma segura e de acordo com as especifica-
coes.

24 Utilizacao prevista

A unidade destina-se a montagem do painel elétrico em sistemas elétricos ou maqui-
nas.

Na ocasido da instalagdo em sistemas elétricos ou maquinas, a colocagdo em opera-
¢ao do produto fica proibida até que se confirme que a maquina esta de acordo com
as leis e regulamentos locais. No caso da Europa, por exemplo, sdo aplicadas a dire-
tiva de maquinas 2006/42/CE e a diretriz EMC 2014/30/UE. Observe a EN 60204-1
(Seguranca de maquinas — Equipamento elétrico para maquinas industriais).

Os dados técnicos assim como as informacdes sobre as condicdes de conexao po-
dem ser encontrados na plaqueta de identificagdo e no capitulo "Dados técnicos" da
documentacéo. E fundamental cumprir os dados e condigdes.

Se vocé usar o produto de forma imprépria ou diferente daquela prevista, ha perigo
de ferimentos graves ou danos.

241 Aplicagoes de elevagao

Para evitar o perigo de morte devido a queda de um sistema de elevagéo, observe,
durante a instalacdo da unidade em sistemas de elevagao, as seguintes indicagdes:

* Dispositivos mecanicos de protegao devem ser usados.
* Uma operagao de comissionamento de sistema de elevagao deve ser executada.

Manual — MOVI-C® CONTROLLER progressive UHX65A
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2 Indicagdes de seguranga

Tecnologia de segurancga de funcionamento

2.5 Tecnologia de seguranga de funcionamento

Se nao for expressamente permitido na documentagdo, uma unidade sem os siste-
mas de seguranga acima nao pode perceber as fungbes de segurancga.

2.6 Transporte

No ato do recebimento, inspecionar a carga para averiguar se ha danos causados pe-
lo transporte. Informar danos causados pelo transporte imediatamente a empresa
transportadora. Se o produto estiver danificado, nenhum tipo de montagem, instala-
¢ao ou colocagao em operacgao pode ser realizado.

Observar as seguintes informacdes ao realizar o transporte:
» Certifiqgue-se que o produto ndo esta sujeito a impactos mecanicos.

Se necessario, usar equipamento de transporte apropriado e devidamente dimensio-
nado.

Observe as informagdes sobre as condigbes climaticas especificadas no capitulo "Da-
dos técnicos" da documentacao.

2.7 Instalagao / Montagem
Observe que a montagem e refrigeracdo do produto sejam realizadas de acordo com
os regulamentos da documentacéo.

Proteja o produto contra alto esforgo mecanico. O produto e seus componentes nao
podem se estender sobre calgadas e estradas. Sobretudo no transporte e manuseio,
nao entortar nenhuma das parcelas nem alterar as distancias de isolamento. Compo-
nentes elétricos ndo podem ser danificados mecanicamente nem inutilizados.

Seguir as informagdes no capitulo "Instalagdo mecanica" na documentacao.

271 Restrigoes ao uso
As seguintes utilizagdes séo proibidas, exceto se explicitamente autorizadas:
* Uso em areas potencialmente explosivas

» Operagao em ambientes expostos a 6leos, acidos, gases, vapores, poeiras e radi-
acdes danosos

* Uso sujeito a niveis excessivos de oscilagdes e impacto mecanicos, que extrapo-
lam os limites da norma EN 61800-5-1

* Uso a partir de 3800 m acima do nivel médio do mar

1()  Manual - MOVI-C® CONTROLLER progressive UHX65A
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Indicagdes de seguranga 2

Instalagao elétrica

2.8 Instalagao elétrica

Apés a instalagao elétrica, certificar-se de que todas a coberturas necessarias este-
jam corretamente colocadas.

As medidas de prevencéo e os dispositivos de prote¢do devem estar de acordo com a
regulamentacgao aplicavel (por exemplo: EN 60204-1 ou EN 61800-5-1).

2.8.1 Medidas de prevengao necessarias

Certifique-se que a unidade esta corretamente conectada ao aterramento de prote-
Gao.

2.9 Segurancga de rede e protecao de acesso

Um sistema de bus permite adaptar componentes de acionamento eletrénicos as ca-
racteristicas do sistema de maneira bastante versatil. Assim, ha o risco de que uma
alteragdo dos parametros nao visivel a partir do exterior leve a um comportamento
inesperado mas ndo descontrolado do sistema e que a seguranga operacional, a dis-
ponibilidade do sistema ou a segurancga dos dados seja afetada negativamente.

Certifique-se de que, especialmente em sistemas ligados em rede através de Ether-
net e em interfaces de engenharia, ndo possa ocorrer qualquer acesso nao autoriza-
do.

O uso de padrdes de seguranca especificos de Tl complementam a prote¢do contra
acesso as portas. Esta disponivel uma visdo geral das portas nos dados técnicos da
unidade usada.

2.10 Abreviatura

Nesta documentagéo é utilizada a seguinte abreviatura.

Denominagéo do tipo Abreviatura
MOVI-C® CONTROLLER progressive UHX65A MOVI-C® CONTROLLER

Manual — MOVI-C® CONTROLLER progressive UHX65A 7 7]
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Introducgao
Informacgao geral

3 Introducao
31 Informacao geral
3.1.1 Contetido deste manual

Este manual descreve:

« amontagem do MOVI-C® CONTROLLER

« as interfaces e os LEDs do MOVI-C® CONTROLLER
« acesso de engenharia ao MOVI-C® CONTROLLER

* 0 uso de cartdao de memoria CFast

+ as interfaces do MOVI-C® CONTROLLER que s&o usadas em conjunto com o car-
tdo de memoria CFast

« acolocagdo em operagdo do MOVI-C® CONTROLLER com a interface fieldbus
* 0 primeiro processo de inicializagdo do sistema operacional Windows

3.1.2 Demais referéncias bibliograficas

Para uma engenharia simples e eficiente do MOVI-C® CONTROLLER, vocé deve soli-
citar as seguintes documentag¢des além deste manual:

¢ Manual "Automagéo com MOVI-C® CONTROLLER"

« Manual do produto "Conversor de aplicagdo MOVIDRIVE® modular"

« Manual do produto "Conversor de aplicagdo MOVIDRIVE® system"

Em caso de uso do cartdo de memoria CFast com o sistema operacional Windows:

» Para a configuragéo e operagéo do sistema operacional Windows, observe exclu-
sivamente a documentagéo disponibilizada pela Microsoft.

Utilizar sempre a edi¢ao atual das documentagdes e a versao atual do software.

No site da SEW-EURODRIVE (www.sew-eurodrive.com) encontra-se disponivel uma
grande selegdo de documentagao em varios idiomas para download. Em caso de ne-
cessidade, as documentagbes também podem ser encomendadas a
SEW-EURODRIVE em formato impresso.
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MOVI-C® CONTROLLER

O MOVI-C® CONTROLLER da classe de poténcia "progressive" € um controlador l6gi-
co e de movimento para tarefas de automacgéo exigentes. O sistema de operagdo em
tempo real garante tempos de resposta muito rapidos, bem como uma conexao de al-
to desempenho dos system bus da SEW-EURODRIVE e dos sistemas fieldbus pa-
drdo. Através do sistema operacional Windows de operagdo em paralelo € possivel
realizar solugdes de visualizagdo exigentes.

O MOVI-C® CONTROLLER da classe de poténcia "progressive" é adequado para au-
tomagao de maquinas e de células conforme o programa de aplicagao para até 16 ei-
xos interpolados e 16 eixos auxiliares. E adequado tanto como controlador de médulo
para tarefas de controle de movimento complexas, por ex. cames eletrénicos e roboti-
ca, como também para automacado completa de maquinas e sistemas.

Plaqueta de identificagao

O grafico seguinte mostra um exemplo de plaqueta de identificagcdo do

Type: UHX65A-R-04-NO

SO#: 01.1234567890.0047.18

EURODRIVE Eingang / Input

D-76646 Bruchsal (= DC24V | (max) = DC1,3A
Made in Germany T - g 450°C

CONTROLLER Status: 51 51 51 51 51

progressive 01 02 03 04 05

t (€&
L&

3.2.2

22884601355

Cédigo do tipo
A tabela abaixo indica o esquema para o cédigo do tipo:

Exemplo: UHX65A-R-04-N0

Nome do produto | UHX [ MOVI-C® CONTROLLER
Tipo 65 |Progressive
Versao A |Status da versédo A
Variantes R |+ 0 =sem interface fieldbus
+ R = com interface fieldbus EtherNet/IP™, Mod-
bus TCP e PROFINET IO para conexao escravo
Poténcia 04 |- 01=E3815CPU (1 Core)

. 02 = E3825 CPU (2 Cores)
« 04 = E3845 CPU (4 Cores com TPM")

Opcao adicional NO |- NO = memdria Retain disponivel

1) Trusted Platform Module - ampliagao de fungdes de seguranga

Manual — MOVI-C® CONTROLLER progressive UHX65A
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3.2.3 Variantes da unidade

O MOVI-C® CONTROLLER esta disponivel nas variantes da unidade a seguir:

Variante da uni-
dade

Interface fieldbus

UHX65A-0-04-NO

MOVI-C® CONTROLLER sem interface fieldbus
e com CPU E3845

UHX65A-R-04-NO

MOVI-C® CONTROLLER com interface fieldbus EtherNet/IP™,
Modbus TCP e PROFINET |0 e CPU E3845

UHX65A-0-02-NO

MOVI-C® CONTROLLER sem interface fieldbus
e com CPU E3825

UHX65A-R-02-NO

MOVI-C® CONTROLLER com interface fieldbus EtherNet/IP™,
Modbus TCP e PROFINET |0 e CPU E3825

UHX65A-0-01-NO

MOVI-C® CONTROLLER sem interface fieldbus
e com CPU E3815

UHX65A-R-01-NO

MOVI-C® CONTROLLER com interface fieldbus EtherNet/IP™,
Modbus TCP e PROFINET |0 e CPU E3815
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25868926/PT-BR — 02/2019



25868926/PT-BR — 02/2019

Introducao
MOVI-C® CONTROLLER

3.24 Visao geral das interfaces de comunicagao
O MOVI-C® CONTROLLER oferece as seguintes interfaces de comunicagio:

 As interfaces de comunicagdo Ethernet sdo usadas para engenharia do
MOVI-C® CONTROLLER, para conectar um painel de operagéo e se comunicar
com outros elementos Ethernet (p. ex. com um CLP).

« A interface EtherCAT®/SBus™ ¢ utilizada para controlar conversores de aplica-
¢d0, modulos de 1/0 e outros componentes escravo EtherCAT®.

» Para o sistema operacional Windows estéo disponiveis interfaces USB para liga-
¢ao de mouse, teclado ou touchpad. E possivel ligar um monitor através da inter-
face DisplayPort.

]

[2]
E I R O R O R R ') 4 g g
[
; ~ %_LA“’ :&;A@E:&;Aﬁ%
Ol @ o @
R gy :: === |1 —==F 1 || == ||
= o= o= oe one e
il {Il o | ) S Em ) Sml ] ] —EaW | | B —
% A © (©] () © ]
L
é— - - m H H
= n WEREA
(%) (%) (&) (%) H @®
== = et ]
-1
(71 (5]
22816552843
[1] Tenséo de entrada [5] MOVIDRIVE® system
[2] Conexao fieldbus [6] Sistema de eixo MOVIDRIVE® modular
[3] Conexé&o de engenharia [71 MOVI-C® CONTROLLER

[4] Conexao EtherCAT®/SBus™"s
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Interface de comunicagao Ethernet (X90)

A interface de comunicacao Ethernet (X90) esta atribuida a unidade Windows do
MOVI-C® CONTROLLER. A interface apenas esta disponivel se o cartdo de memdria
CFast com o sistema operacional Windows estiver inserido. As fungdes a seguir po-
dem ser realizadas através desta interface:

+ Acesso ao sistema operacional Windows através de conexdo de Area de Trabalho
Remota

» Conexao de um sistema de visualizagdo remoto
+ Conexao ao nivel de controle

Interface de comunicagao Ethernet (X80, X82)

A interface de comunicagao Ethernet (X80, X82) esta atribuida a unidade de controle
(sistema operacional de tempo real) do MOVI-C® CONTROLLER. As fungdes a seguir
podem ser realizadas através desta interface:

« Engenharia do MOVI-C® CONTROLLER

* Visualizagdo no PC (p. ex. interface OPC)

+ Conexao ao nivel de controle

A engenharia do MOVI-C® CONTROLLER compreende as seguintes atividades:
» Configuragéao

» Parametrizagao

* Programagao

A engenharia é realizada com o software de engenharia MOVISUITE®. Este software
dispde de inumeros componentes de alto desempenho para a colocagdo em opera-
¢ao e diagndstico de todas as unidades da SEW-EURODRIVE.

Interface EtherCAT®/SBus®"S (X30)

Através da interface EtherCAT®/SBus™"® (X30) podem ser conectadas as unidades a
seguir ao MOVI-C® CONTROLLER:

« Conversor de aplicagdo MOVIDRIVE® modular

- Conversor de aplicagdo MOVIDRIVE® system

+  MOVI-PLC® I/O-System C

* Componentes ndo SEW com arquivo de planejamento de projeto ESI

O numero maximo de conversores de aplicagdo conectaveis ao
MOVI-C® CONTROLLER é: 32.

Interface fieldbus (X40, X41)

Através das interfaces fieldbus (X40, X41), o MOVI-C® CONTROLLER pode ser co-
nectado a um CLP.

A interface fieldbus esta integrada no MOVI-C® CONTROLLER.

Placa de rede virtual (VNET)

A rede virtual apenas pode ser usada se o cartdo de memoria CFast OMW com siste-
ma operacional Windows estiver inserido. Estdo disponiveis mais informacdes nos ca-
pitulos "Cartao de memoéria CFast OMW" (— 17) e "Placa de rede virtual
(VNET)" (— B 23).
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3.2.5 Cartiao de memoria CFast OMH

O cartdo de memoria CFast OMH (cartdo para UHX65A: OMHE65A-C1) é necessario
para a operagdo do MOVI-C® CONTROLLER contém o firmware, o programa IEC e
os dados do usuario (p. ex., receitas). Pode ser usado para backup de dados e para
parametrizagdo automatica durante uma substituigdo dos eixos. O cartdo de memoria
CFast é inserido no slot de cartdo SLOT 1 do MOVI-C® CONTROLLER. Ver capitulo
"Inser¢ao do cartdo de memdria" (— & 30).

3.2.6 Cartiao de memoria CFast OMW

O cartdo de memoria CFast amplia o0 MOVI-C® CONTROLLER com um sistema ope-
racional Windows e pode ser usado, por ex., para visualizagdo do sistema. O cartao
de memoéria CFast OMW ¢é inserido no slot de cartdo SLOT 2 do
MOVI-C® CONTROLLER. Ver capitulo "Insergéo de cartdes de memoria" (— & 30).

O cartao de meméaria esta disponivel em diferentes versdes. Conforme as caracteristi-
cas, esta disponivel o seguinte esquema do cédigo do tipo do cartdo de memoaria:

Exemplo: OMW62A-2-C2
Nome do produto | OM | Cartdo de memoria do MOVI-C® CONTROLLER

W |GPOS
Versao 62 |+ 62=32GB
+ 63=64GB
Verséao A | Status da versdo A
Tecnologia 2 |+ 0=SLC (Single-Level Cell) 70 °C

Vida util = 100.000-300.000 ciclos de eliminagao

Cartao de memoria para casos de aplicagdo com
grandes quantidades de dados.

e 2=MLC (Multi-Level Cell) 85 °C
Vida util: = 10.000 ciclos de eliminagao

Alternativa para casos de aplicagdo com menores
quantidades de dados.

Imagem C2 |- C2 = sistema operacional Windows 10 loT Enterprise
(EN)

Para o sistema operacional Windows um MOVI-C® CONTROLLER com a denomina-
¢ao do tipo UHX65A-R-04 disponibiliza o seguinte hardware:

* Intel Atom E3845 (Windows 10 loT Enterprise usa 2 nucleos)
- 4GB RAM

* 1 x Ethernet 10 MBaud/100 MBaud/1000 MBaud (X90)

* 1 x Ethernet virtual para a unidade de controle

« 3xUSB20(USB1,2,3)

* 1 x DisplayPort

Manual — MOVI-C® CONTROLLER progressive UHX65A 1 7
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4 Notas de instalagao
4.1 Acessorios de instalagao

Os acessorios seguintes podem ser encomendados posteriormente com os codigos
indicados:

411 Cabo de system bus

Cabo para conexdo do MOVI-C® CONTROLLER e outros componentes de automa-
¢ao (por ex. conversor de aplicagdo MOVIDRIVE® modular/system)

Denominagao Compri- Conector Cédigo
mento
1
* 0.75m « 18167039
e 15m e 18179975

Cabo do system bus de 4 polos,

system bus EtherCAT®/SBus™vs |* 3 M 2 x RJ45 .+ 18167047
* 9m . 18179983
« 10m « 18179991

Mais informagdes podem ser encontradas no capitulo "Cabo de system
bus" (— B 28).

4.1.2 Acessorio de passagem de cabos

Acessorios para garantir e estabilizar a passagem de cabos ou as conexdes aos bor-
nes do MOVI-C® CONTROLLER.

Denominagao Codigo

Acessoério de passagem de cabos 28260708
Mais especificamente:

* 1 x suporte de cabos (ver figura)
* 2 x parafusos

* 6 X bragadeiras

Estao disponiveis informagbes sobre a montagem no capitulo "Acessorio de passa-
gem de cabos" (— B 31).
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Instalagdo mecanica

4.2 Instalagdao mecanica

A CUIDADO
Perigo de lesbes e danos materiais.
N&o instale MOVI-C® CONTROLLER defeituosos ou danificados.

* Antes de cada instalagao, verificar a unidade quanto a presenga de danos exter-
nos e substituir unidades danificadas.

421 Espagamento minimo e forma construtiva

O MOVI-C® CONTROLLER ¢ instalado no painel elétrico. Observe o seguinte durante
a instalagéo:

* Monte a unidade com a respectiva chapa de suporte em toda a superficie em uma
parede metalica sem revestimento do painel elétrico.

« Para garantir uma refrigeragdo desobstruida do MOVI-C® CONTROLLER, deixe
no minimo 100 mm de espaco livre acima e abaixo da unidade a partir da carcacga
e 20 mm a esquerda e a direita. Certifique-se de que a circulagéo de ar neste es-
paco livre ndo sera afetada por cabos ou outros materiais de instalagéo. A forma
construtiva preferida é a esquerda do sistema de eixo.

« Certifique-se de que o MOVI-C® CONTROLLER nao seja exposto ao ar quente
expelido por outras unidades.

* Instale a unidade apenas na vertical. Nao é permitida uma instalagao na horizon-
tal, inclinada ou voltada para baixo.

Manual — MOVI-C® CONTROLLER progressive UHX65A | O



4 Notas de instalacao

Instalacao elétrica

4.3 Instalagao elétrica
NOTA
i Instalagdo com isolamento seguro.

A unidade atende a todas as exigéncias de isolamento seguro entre as conexdes de
poténcia e da eletrébnica de acordo com a norma EN 61800-5-1. Para garantir um
isolamento seguro, os circuitos de sinal conectados devem atender as exigéncias de
acordo com a SELV (Safe Extremly Low Voltage) ou PELV (Protective Extra Low
Voltage). A instalacao deve atender as exigéncias do isolamento seguro.

431 Blindagem e colocacgao de cabos de bus

ATENGAO

Perigo de correntes de compensagao passando devido ao tipo de cabo incorreto,
blindagem insuficiente e/ou instalag&o incorreta dos cabos de rede.

Possiveis danos materiais.

* Em caso de oscilagdes no potencial de aterramento, uma corrente de compen-
sacao pode passar através da blindagem conectada em ambos os lados que
também esta conectada ao potencial de aterramento (PE). Garanta sempre uma
compensacao de potencial suficiente segundo os regulamentos IEC em vigor.

Utilize exclusivamente cabos e elementos de conexao blindados que atendam as exi-
géncias da categoria 5, classe D, conforme IEC 11801 edi¢ado 2.0.

Para minimizar interferéncias elétricas, podem ser tomadas as seguintes medidas:

* Aperte com a mao os parafusos de fixagdo de conectores, modulos e cabos de
compensagao de potencial.

» Utilize exclusivamente conectores com carcaga de metal ou metalizada.
* Instale a blindagem no conector em uma larga superficie de contato.
» Coloque a blindagem do cabo de rede em ambos os lados.

* Instale os cabos de sinal e de rede sempre separados espacialmente de cabos de
poténcia (cabos de alimentacdo do motor), se possivel em eletrodutos separados.

+ Em ambientes industriais, utilize eletrodutos metalicos ligados a terra.

* Instale o cabo de sinal e a respectiva compensacao de potencial préximos um ao
outro e com a menor distancia possivel.

» Evite prolongar os cabos de bus utilizando conectores.
* Instale o cabo de bus junto as superficies aterradas existentes.
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4.3.2 Descrigdo da fungao dos bornes
A B
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A: Vista de cima B: Vista frontal
N.° |Denominagéao Borne Func¢ao
(1] g;r\‘/%(go(ff fonte de alimentagao de | X5: PINT |z 40 e alimentacdo de 24 VCC
Conexao da fonte de alimentagéo de | X5: PIN2
24 \V/CC (+)
[2] |Interface EtherCAT®/SBusPs X30 Conexao mestre EtherCAT®/SBus™ s
(conector fémea RJ45)
[3] |Interface de engenharia X82 Interface de engenharia para a unidade de con-
(conector fémea RJ45) trole
[4] Interface fieldbus X40/X41 Fieldbus Realtime Ethernet
(conector fémea RJ45)
[5] |Interface DisplayPort DP Conexao do monitor
[6] Interface de engenharia X90 Interface de engenharia para a unidade Windows
(conector fémea RJ45)
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N.° |Denominagido Borne Funcao
[7] Interface de engenharia X80 Interface de engenharia para a unidade de con-
trole

(conector fémea RJ45)

[8] Interface USB USBH1 Interface USB para a unidade Windows
Interface USB USB2
Interface USB USB3
[9] |Slot de cartdo CFast XM2 Slot de cartdo de memadria CFast OMW
(unidade Windows)
[10] |Slot de cartdo CFast XM1 Slot de cartdo de meméoria CFast OMH

(unidade de controle)

4.3.3 Fonte de alimentagao

Para a alimentagdo de tensdo do MOVI-C® CONTROLLER precisa ser usada uma
fonte de alimentagéo externa de 24 VCC (consumo de poténcia P, = 30 W).

O comprimento maximo permitido do cabo de 24 VCC é de 30 m.

Esquema de ligagao

+ 424V
DC24V @

GND

uuuuuuuuuu}}

UUUUUUUUUUUY
[Fals) o 0v1

—

22816550411

4.3.4 Conexao de rede Ethernet

Para a conexdo do MOVI-C® CONTROLLER a rede Ethernet, ligue uma das interfa-
ces de comunicagao Ethernet X80, X82 ou X90 (conector RJ45) com um cabo blinda-
do com pares trangados de acordo com a categoria 5, classe D conforme IEC 11801
edicdo 2.0 aos outros elementos da rede.
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E possivel ligar um PC de engenharia ou outros elementos de rede (por ex. sistemas
de visualizagao) as interfaces de comunicagéo Ethernet. A interface de comunicagao
Ethernet X90 apenas esta disponivel em conjunto com o cartdo de memoria CFast
com o sistema operacional Windows.

X80/X82/X90

22816545547

4.3.5 Placa de rede virtual (VNET)

i

Para além das conexdes de comunicagdo de hardware do MOVI-C® CONTROLLER,
para o sistema operacional Windows esta ainda disponivel uma placa de rede virtual
(VNET).

Através da VNET €& possivel acionar a unidade de controle do
MOVI-C® CONTROLLER muito facilmente. A placa de rede virtual se comporta como
uma placa de rede real e, por ex. através do software de engenharia, é possivel aces-
sar diretamente a unidade de controle através do enderego 192.168.2.2 configurado
por padrédo no estado de fornecimento.

Se nao usar a placa de rede virtual (VNET), é necessario conectar as conexdes de re-
de reais da unidade Windows (X90) e da unidade de controle (X80, X82) através de
um switch de rede.

NOTA
A placa de rede virtual (VNET) n&o suporta operacéo via DHCP.

Configurar o enderego de rede da unidade Windows

fde

NOTA

O ajuste do endereco de rede apenas € necessario se precisar de um enderego de
rede diferente do valor padrdo. O endereco de rede indicado no seguinte manual de
instrugbes (192.168.2.1) esta definido inicialmente como valor padrao para a uni-
dade Windows.

Os enderecos de rede da unidade Windows podem ser configurados através dos res-
pectivos menus de configuracdo do sistema operacional Windows.

Proceda da seguinte forma:
1. Abra o menu iniciar e clique no icone "Settings" (Configuragoes).

Manual — MOVI-C® CONTROLLER progressive UHX65A
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2. Clique no bloco "Network and Internet" (Rede e Internet) e acesse o submenu
"Ethernet".

3. No menu "Ethernet", clique no link "Change adapter options" (Alterar opcdes de
adaptador) no lado direito da tela.

= Sé&o exibidas as conexdes de rede atuais.

/i Control Panel\Network and Internet\Network Connections - O X
4 A« Netw.. » Network Connectio... v O Search Network Connections R
Organize ~ Enable this network device Diagnose this connection  *» - M @
L". Win10 connection L"-h VNET connection
o> Unidentified network "o Unidentified network
@2 Intel(R) 1210 Gigabit Network Con... @7 Real-Time Hypervisor PCI Networ...

27190569867

4. Abra o menu de contexto da conexdo de rede "VNET connection" (Conexao
VNET) e clique na entrada de menu "Properties" (Propriedades).

= A janela de dialogo "VNET connection Properties" (Propriedades da conexao
VNET) é exibida.

5. Na guia "Networking" (Rede) no grupo "This connection uses the following
items" (Essa conex&o usa os seguintes itens) marque o registro "Internet Protocol
Version 4" (Protocolo IP versao 4) e em seguida clique em [Properties] (Proprieda-
des).

;‘; VNET connection Properties X
Networking

Connect using:
5P Real-Time Hypervisor PCI Network Adapter

This connection uses the following items:
aClient for Microsoft Networks A

? File and Printer Sharing for Microsoft Networks

QoS Packet Scheduler

Intemet Protocol Version 4 (TCP/IPv4

[ s Microsoft Network Adapter Muttiplexor Protocol

4 Microsoft LLDP Protocol Driver

4 Intemet Protocol Version 6 (TCP/IPv6) v
< >

Description

Allows your computer to access resources on a Microsoft
network.

oK Cancel

27193106315
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= E exibida a janela "Internet Protocol Version 4 Properties" (Propriedades do
protocolo IP versao 4).

6. Selecione a opgéo "Use the following IP address" (Usar o seguinte endereco IP) e
insira os valores para o endereco IP e mascara de sub-rede.

Internet Protocol Version 4 (TCP/IPv4) Properties =
General

You can get IP settings assigned automatically if your network supports
this capability. Otherwise, you need to ask your network administrator
for the appropriate IP settings.

(O) Obtain an IP address automatically
(®) Use the following IP address:

[P address: 192.168. 2 . 1
Subnet mask: 255 ,255.255. 0

Obtain DNS server address automatically

(®) Use the following DNS server addresses:

Preferred DNS server: |:|
Alterate DIS server [ . . . ]
[[]validate settings upon exit Advanced...

[ o

27193088523

7. Confirme a sua introdugéo com [OK].
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Conexao da unidade Windows e unidade de controle

Conectar através de placa de rede virtual (VNET)

A conexao interna entre a unidade Windows e a unidade de controle esta disponivel
por padrao e nao requer hardware adicional como, por ex., cabo de rede.

UHX65A
RTOS GPOS
(Firmware, IEC) (Windows)
VNET || VNET
192.168.2.2 | | 192.168.2.1
X80
192.168.10.4
' X90
10%285%.128 DHCP

26576023819

Conectar através de rede externa

A unidade Windows (X90) e a wunidade de controle (X80, X82) do
MOVI-C® CONTROLLER e outro MOVI-C® CONTROLLER externo UHX25A/UHX45A
(conexao: X80) estdo conectadas a uma rede externa. Com essa opgao de conexao,
€ possivel conectar também dispositivos externos, por ex. um painel de operagao.

Switch
|
UHX65A
RTOS GPOS UHX25A/ DOP
(Firmware, IEC) (Windows) UHX45A 192.168.10.20
VNET || VNET 192.168.10.10 @
192.168.2.2 192.168.2.1

| X80
192.168.10.4
i X90 | Ll x80
10.%285%.128 DHCP
L

26576035339
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Ler niumero de versao do pacote de software

Os numeros de versao do pacote de software instalado no "Cartdo de memaria CFast
OMW" (— B 17) podem ser consultados através das configuragdes do Windows.

Proceda da seguinte forma:

1. Abra o menu Iniciar e digite "Control Panel" (Painel de controle) na pesquisa de
texto.

2. Na lista de resultados, clique na entrada do app [Control Panel] (Painel de contro-
le).

3. Acesse o submenu "System and Security" (Sistema e Segurancga) e clique na en-
trada "System" (Sistema).

= A janela "View basic information about your computer" (Exibir informagées
basicas sobre o0 seu computador) é exibida.

B2 sytem - O
&« v 4 A s Control Panel » All Control Panel ltems > System v O Search Control Panel y=l
Control Panel H . .. . o
e fanetHome View basic information about your computer
& Device Manager Windows edition
& Remote settings Windows 10 Enterprise 2016 LTSB -- .
9 System protection @ 2016 Microsoft Corporation. All rights . WI n d OWS 1 0
&) Advanced system settings reserved. .
Systemn
Manufacturer: SEW-EURODRIVE
I Maodel: UHX65A 18268951.01.00.201809121 I
Processor: Intel(R) Atom(TM) CPU E3845 @ 1.91GHz 1.91 GHz
Installed memory (RAM): 4,00 GB (3,89 GB usable) EURODRIVE
Systemn type: 64-bit Operating System, x64-based processer
Pen and Touch: Mo Pen or Touch Input is available for this Display
SEW-EURODRIVE support
27826473227

= O numero de versao do pacote de software esta disponivel no grupo "Sys-
tem" (Sistema) na linha "Model" (Modelo).

4.3.6 Conexao EtherCAT®/SBus"s

O MOVI-C® CONTROLLER é utilizado como mestre EtherCAT®/SBus™"® para os con-
versores de aplicagdes subordinados (escravos EtherCAT®/SBus™!S). A comunicagéo
é realizada através do system bus SBus™"S rapido baseado em EtherCAT® (X30).

Topologia de bus EtherCAT®/SBusfVs

jde

O EtherCAT®/SBus™S foi projetado para estrutura de bus linear com conectores
RJ45. As unidades escravo EtherCAT®/SBus™"® sdo conectadas através de um cabo
blindado com pares trangados.

NOTA

De acordo com IEEE Std 802.3, 200 Edition, o comprimento maximo do cabo para
10 MBaud/100 MBaud Ethernet (10BaseT/100BaseT) entre 2 elementos EtherCAT®/
SBus™VS ¢ de 100 m.

Esta disponivel um exemplo de topologia de bus EtherCAT®/SBus™"® no capitulo "Vi-
séo geral das interfaces de comunicacao" (— B 15).
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Instalacao elétrica

Cabo de system bus

Entre o MOVI-C® CONTROLLER e os outros componentes de automagio (por ex.
conversor de aplicagdo MOVIDRIVE® modular/system) esta colocado um cabo de
system bus de 4 polos. Para conectar o system bus EtherCAT®/SBus™'S, a SEW-
EURODRIVE recomenda usar apenas os cabos pré-fabricados da SEW-EURODRIVE
indicados no capitulo "Acessorios de instalagao" (— B 18).

ATENGCAO
Uso do cabo incorreto
Danificagdo dos componentes de automacao.

A utilizagdo de um cabo incorreto pode causar mau funcionamento ou defeitos nas
unidades conectadas.

NOTA

As placas de fixagao sobre as quais o sistema de eixos € montado devem possuir
uma conexao ao terra de prote¢do de grande superficie suficiente, por ex. uma fita
de aterramento.

fde

Terminagao da rede

Nao é necessaria uma terminacao da rede (por ex. com resistores de terminagéo da
rede). Se ndo houver nenhuma unidade seguinte conectada a uma unidade, isso sera
detectado automaticamente.

Endereco de estagao

As unidades EtherCAT®/SBus™'S da SEW-EURODRIVE ndo possuem um enderego
que possa ser configurado na unidade. As unidades sao detectadas através de sua
posicao na estrutura de bus e um enderecgo é entao atribuido as unidades pelo mestre
EtherCAT®/SBus™"S,

4.3.7 Conexao de interfaces USB

As interfaces USB USB1, USB2 e USB3 estao atribuidas ao sistema operacional Win-
dows (cartdo de memdédria CFast OMW). A estas interfaces USB é possivel conectar
teclado, mouse ou um touchpad para fins de manutengao.

4.3.8 Conexao da interface DisplayPort

A interface DisplayPort atribuida ao sistema operacional Windows (cartdo de memoria
CFast OMW) serve para conexdo de um monitor ao MOVI-C® CONTROLLER.
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4.3.9

Notas de instalacao 4

Instalagao elétrica

Conexao fieldbus escravo

fde

O MOVI-C® CONTROLLER serve como escravo fieldbus para o CLP (mestre field-
bus). A comunicagéao é realizada através da Ethernet.

O MOVI-C® CONTROLLER ¢ conectado a rede Ethernet através dos seguintes bor-
nes:

*  X40 (conector RJ45)
*  X41 (conector RJ45)

A unidade é conectada aos outros elementos da rede através de um cabo blindado
com pares trangados de acordo com a categoria 5, classe D, conforme IEC 11801
edicdo 2.0.

X5 L
- C O U
% X30
D0
2 \Lr
3 | —
D X40
D
D
D =
5 —_—
b) =]
D =]
D5 I:l =1
op —
D
%?E u —
)A ——
% X41 =
D
D
D
::)ﬂ[ X41
D {

22903794059

NOTA

De acordo com IEEE Std 802.3, 200 Edition, o comprimento maximo do cabo para
10 Mbaud/100 Mbaud Ethernet (10BaseT/100BaseT) entre 2 elementos da rede é de
100 m.
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Instalacao elétrica

4.3.10 Insercao de cartoes de memoria

1. Levante o painel dianteiro fixado magneticamente [1] do MOVI-C® CONTROLLER.
Use uma chave de parafuso e o rasgo existente para alavancar.

28216228235
2. Insira o cartdo de memoria CFast OMH no slot assinalado com XM1.
3. Insira o cartdo de memoria CFast OMW no slot assinalado com XM2.
[XM2]
[XM1]
28216472331
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Notas de instalacao 4

Instalagédo de opcionais e acessorios

44 Instalagcdo de opcionais e acessérios
441 Acessoério de passagem de cabos

Montar suporte de cabos
1. Solte os parafusos [2] do MOVI-C® CONTROLLER.

28203565963

2. Encaixe o suporte de <cabos [1] como mostrado na figura no
MOVI-C® CONTROLLER.

3. Coloque os parafusos contidos no "Acessorio de passagem de cabos" (— B 18)
em vez dos parafusos soltos [2] e aperte os parafusos.
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Instalacdo de opcionais e acessorios

Fixar os cabos no suporte de cabos

1. Passe os cabos [1] conectados ao MOVI-C® CONTROLLER até a extremidade su-
perior do suporte de cabos [2].

|88
a00
a0
Q00 2800
a00 Z
9% A
@ 92 o0
~
0
uil % 0%
o )
g Y
\ o
~

28204906635

2. Fixe cada cabo com uma bracgadeira [3] no suporte de cabos conforme mostrado
na figura.
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Notas de instalacao 4

Programacao dos bornes

4.5 Programacao dos bornes
NOTA
i A proqramagéo "reservado"” significa que nenhum cabo pode ser conectado a esta
conexao.

Represen- Borne Conexao Breve descrigao

tacao
X5:24V V24 V Tensao de alimentagéo de 24 VCC

8 g é‘n/D X5:GND GND Potencial de referéncia interno da unidade

(conectado internamente a PE)
X30 System bus SBus™'S rapido baseado em
EtherCAT®
10/100 BaseT | 1000 BaseT 10/100 BaseT 1000 BaseT

X80/X82:1 | TX+ DA+ Cabo de envio (+) Par bidirecional A
X80/X82:2 |TX- DA- Cabo de envio (-) Par bidirecional A
X80/X82:3 |RX+ DB+ Cabo de recepgao (+) | Par bidirecional B
X80/X82:4 |Reservado DC+ - Par bidirecional C
X80/X82:5 |Reservado DC- - Par bidirecional C
X80/X82:6 |RX- DB- Cabo de recepcgao (-) |Par bidirecional B
X80/X82:7 |Reservado DD+ - Par bidirecional D
X80/X82:8 |Reservado DD- - Par bidirecional D
X40/X41:1 | TX+ Cabo de envio (+)
X40/X41:2 |TX- Cabo de envio (-)
X40/X41:3 |RX+ Cabo de recepgéo (+)

X40/X41:4 |Reservado -
X40/X41:5 |Reservado -
X40/X41:6 |RX- Cabo de recepgéo (-)
X40/X41:7 |Reservado -
X40/X41:8 |Reservado -

10/100 BaseT | 1000 BaseT 10/100 BaseT 1000 BaseT

25868926/PT-BR — 02/2019
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LEDs de status

Represen- Borne Conexao Breve descrigao

tacao
X90:1 TX+ DA+ Cabo de envio (+) Par bidirecional A
X90:2 TX- DA- Cabo de envio (-) Par bidirecional A
X90:3 RX+ DB+ Cabo de recepcao (+) | Par bidirecional B
X90:4 Reservado DC+ - Par bidirecional C
X90:5 Reservado DC- - Par bidirecional C
X90:6 RX- DB- Cabo de recepcgao (-) |Par bidirecional B
X90:7 Reservado DD+ - Par bidirecional D
X90:8 Reservado DD- - Par bidirecional D

4.6 LEDs de status

A B

L0
s N
- ((%)% G/ 1 [10]
D
(11— ] \ —
) \
21— ] \ || 02
)) s XMm2
D) X40
b —] 35! 5]
o— =W 2
D Xa1
,Q)
D
D XM1

27746570891
A: Vista de cima B: Vista frontal
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(1]
(2]
(3]
(4]

3]
(6]
[7]
(8]
9]
[10]
[11]

[12]

Notas de instalacao 4
LEDs de status

L/A: Status da conexao EtherCAT®/SBus”-S (X30)

Speed: Velocidade da conex&o EtherCAT®/SBus™"® (X30)

L/A: Status da conexao de engenharia (X82)

Speed: Velocidade da conexdo de engenharia (X82)

L/A: Status da conexao fieldbus (X40)

Speed: Velocidade da conexao fieldbus (X40)

L/A: Status da conexao fieldbus (X41)

Speed: Velocidade da conexao fieldbus (X41)

L40: LED de fieldbus (fungéo dependente da interface fieldbus)
L41: LED de fieldbus (fungcao dependente da interface fieldbus)
24V: Status da fonte de alimentagao 24 V

L1: Status do firmware

L2: Status do programa IEC

L3: Reservado

L/A: Status da conexao de engenharia (X90)

Speed: Velocidade da conexdo de engenharia (X90)

L/A: Status da conexao de engenharia (X80)

Speed: Velocidade da conexao de engenharia (X80)
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461  LEDs de status "Link/Activity (L/A)" e "Speed"

Link/Activity ———-
Speed — ¢
28166106763
LED de status "Link/Activity" (L/A)
Estado Significado Acao
Verde Ha uma conexéao Ethernet. -
Verde, piscando Existe atualmente uma troca de dados -
através da Ethernet.
Desl Nao ha conexao Ethernet. -
LED de status "Speed”
Estado Significado Acao
Laranja Atualmente s&o transmitidos dados -
através de Ethernet com 1000 MBit/s
(1 GBit/s).
Desl Atualmente sao transmitidos dados -
através de Ethernet com 10 MBit/s ou
100 MBit/s ou ndo ha conexao Ethernet.
4.6.2 LED de status "24V"
Estado Significado Acao
Verde A alimentacao de tensao da -
unidade esta OK.
Desl A unidade nao tem fonte de Verifique a fonte de alimenta-
alimentagao. ¢ao no borne correspondente.
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4.6.3

464

4.6.5

LED de status "L1"

Notas de instalacao
LEDs de status

Indica o status do firmware durante a fase de inicializagao e durante a operacao.

Durante a fase de inicializagao

Estado Significado Acao
Laranja, pisca com | O firmware da unidade € inici- -
0.5Hz alizado corretamente.

Durante a operagao

Estado Significado Acao

Verde, pisca com
0.5Hz

O firmware da unidade esta
sendo executado corretamen-
te.

Vermelho, pisca com
0.5Hz

O firmware da unidade esta
com irregularidade.

Entre em contato com o
Service da
SEW-EURODRIVE.

LED de status "L2"

Exibe o status do programa IEC.

Estado

Significado

Acao

Desl

Nenhum programa IEC esta
carregado.

Carregue um programa IEC
na unidade.

Laranja, pisca com
0.5Hz

O programa foi parado.

Inicie o programa IEC.

Vermelho, pisca com
0.5Hz

O programa IEC esta com ir-
regularidade.

Verifique e corrija o programa
IEC.

Verde, pisca com
0.5Hz

O programa IEC esta sendo
executado corretamente.

LED de status "L3"

Estado

Significado

Acao

Esta reservado
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4.6.6

LED de status "L40" - PROFINET IO (SYS FAULT)

Estado

Possivel causa

Acao

Desligado

Sem irregularidade

Vermelho, pisca du-
rante 3 s com 2 Hz

O mestre 10 PROFINET
(CLP) acionou um servico de
sinal DCP. Para a localizacao
6tica do elemento da rede, o
teste de piscagem é ativado
no planejamento de projeto do
mestre |O PROFINET.

Desligue e ligue novamente a
unidade.

Se acontecer de novo, consul-
tar a SEW-EURODRIVE.

Vermelho

Irregularidade no hardware da
unidade.

Desligue e ligue novamente a
unidade.

Se acontecer de novo, consul-
tar a SEW-EURODRIVE.

4.6.7

LED de status "L41" - PROFINET IO (BUS FAULT)

Estado

Possivel causa

Acao

Desligado

O escravo IO PROFINET (uni-
dade) troca dados com o mes-
tre 10 PROFINET (CLP) (Data
Exchange).

Vermelho, pisca com
2 Hz

Sem troca de dados

Vermelho

* Interrupgéo na conexao
com o mestre |10
PROFINET.

O escravo IO PROFINET
nao detecta nenhum link.

* Interrupgdo no Bus

* O mestre IO PROFINET
esta fora de operacao.

Verificar a conexéo field-
bus da unidade.

* Verificar o mestre 10
PROFINET.

e Verificar o cabeamento da
rede Ethernet.
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Colocacao em operagao com PROFINET
Redes Ethernet industriais — fundamentos

5 Colocacao em operagao com PROFINET

5.1 Redes Ethernet industriais — fundamentos

51.1 Enderecamento e sub-redes TCP/IP

Os ajustes dos enderegos do protocolo TCP/IP sao realizados através dos seguintes
parametros:

* Endereco MAC

* Endereco IP

* Mascara de sub-rede
+ Gateway padréao

Para o ajuste correto destes parémetros, sdo explicados neste capitulo os mecanis-
mos de enderegamento e a subdivisdo das redes TCP/IP em sub-redes.

5.1.2 Endere¢co MAC

O enderego MAC (Media Access Controller) é a base para todos os ajustes de ende-
reco. O endereco MAC de uma unidade Ethernet € um valor de 6 bytes Unico mundial
(48 bits). As unidades Ethernet da SEW-EURODRIVE possuem o endereco MAC
00-0F-69-XX-XX-XX.

O endereco MAC nao é adequado para redes maiores. Por essa razéo, sao utilizados
enderecgos IP que podem ser atribuidos livremente.

5.1.3 Endereco IP

O endereco IP é um valor de 32 bits que identifica claramente um elemento na rede.
Um enderecgo IP é representado por 4 numeros decimais que sdo separados entre si
por pontos.

Cada numero decimal representa 1 byte (8 bits) do endereco e também pode ser re-
presentado em forma binaria:

Exemplo de endereco IP: 192.168.10.4
Byte Decimal Binario
1 192 11000000
2 168 10101000
3 10 00001010
4 4 00000100

O endereco IP é composto por um enderego de rede e um endereco de elemento.

A parte do endereco IP que caracteriza a rede e a parte que identifica o elemento séo
definidas pela classe de rede e pela mascara de sub-rede.
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514

5.1.5

Classe de rede

O primeiro byte do endereco IP define a classe de rede e, consequentemente, a divi-
sao em endereco de rede e de elemento:

Faixa de va- | Classe de| Exemplo: Endereco Significado
lores rede de rede completo
(byte 1 do en-

dereco IP)

10 = Endereco de rede
0-127 A 10.1.22.3

1.22.3 = Enderego de elemento
172.16 = Enderecgo de rede

128 — 191 B 172.16.52.4

52.4 = Endereco de elemento

192.168.10 = Endereco de re-
192 — 223 C 192.168.10.4 de
4 = Enderego de elemento

Nao sao permitidos enderegos de elementos compostos apenas por zeros ou uns na
representacao binaria. O menor endereco (todos os bits séo zero) descreve a prépria
rede e o maior endereco (todos os bits sdo 1) é reservado para broadcast.

Para muitas redes esta divisdo grosseira ndo € suficiente. Essas redes usam adicio-
nalmente uma mascara de sub-rede ajustavel explicitamente.

Mascara de sub-rede

Através de uma mascara de sub-rede, as classes de redes podem ser subdividas de
modo ainda mais preciso. Tal como o endereco IP, a mascara de sub-rede é repre-
sentada por 4 numeros decimais separados entre si por pontos.

Cada numero decimal representa 1 byte (8 bits) da mascara de sub-rede e também
pode ser representado em forma binaria:

Exemplo de mascara de sub-rede: 255.255.255.128

Byte Decimal Binario
1 255 11111111
2 255 11111111
3 255 11111111
4 128 10000000

A representacao binaria do endereco IP e a mascara de sub-rede mostram que, na
mascara de sub-rede, todos os bits do enderego de rede sao ajustados para 1 e ape-
nas os bits do endereco do elemento tém o valor O:

Endereco IP: 192.168.10.129 Mascara de sub-rede:
255.255.255.128
Byte 1 -4 Byte 1 -4
11000000 11111111
Endereco de rede 10101000 11111111
00001010 11111111
Endereco de ele- 10000001 10000000
mento
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A rede Classe C com o enderecgo de rede 192.168.10 é mais uma vez subdividida pe-
la mascara de sub-rede 255.255.255.128 nas 2 redes a seguir:

Endereco de rede Enderecos dos elementos
192.168.10.0 192.168.10.1 — 192.168.10.126
192.168.10.128 192.168.10.129 — 192.168.10.254

Os elementos da rede definem através da conjungéo logica do enderecgo IP e da mas-
cara de sub-rede se um parceiro de comunicagao esta na mesma rede ou em uma
outra rede. Se o parceiro de comunicagao estiver em outra rede, o gateway padréo é
contatado para encaminhar os dados.

5.1.6 Gateway padrao

O gateway padréo também é contatado através de um enderecgo de 32 bits. O ende-
reco de 32 bits é representado por 4 niumeros decimais separados entre si por pon-
tos.

Exemplo de gateway padrao: 192.168.10.1

O gateway padrao estabelece a conexao a outras redes. Um elemento da rede que
deseja contatar outro elemento decide através da conjuncgéo légica do endereco IP e
da mascara de sub-rede se o elemento procurado esta em sua propria rede. Caso
contrario, o elemento da rede contata o gateway padrao (router) que deve estar na
prépria rede. O gateway padrao assume entao a transmissao dos pacotes de dados.

51.7 DHCP (Dynamic Host Configuration Protocol)

Como alternativa para o ajuste manual dos 3 paradmetros endereco IP, mascara de
sub-rede e gateway padrao, também é possivel atribuir esses pardmetros automatica-
mente na rede Ethernet através de um servidor DHCP.

O enderecgo IP é entado atribuido a partir de uma tabela no servidor DHCP. A tabela
contém uma atribuicdo do enderegco MAC para o endereco IP.
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5.2 Integragdo do MOVI-C® CONTROLLER em uma rede PROFINET

A integragdo do MOVI-C® CONTROLLER em uma rede PROFINET é explicada com
mais detalhes usando um exemplo. No exemplo € usada a topologia da unidade a se-
guir:

» Comando de nivel superior SIMATIC S7

+  MOVI-C® CONTROLLER progressive, variante de unidade UHX65A-R

« Conversor de aplicagdo MOVIDRIVE® modular, médulo de eixo duplo MDD90A

« Conversor de aplicagdo MOVIDRIVE® modular, modulo de eixo Gnico MDA90A
com placa de seguranga MOVISAFE® CSS21A

A figura a seguir € uma representagédo esquematica da topologia da unidade:
[1]

[2]
[3] | [4]
(8]
— J
N
[6]
25866629515
[1] Tens&o de entrada [4] Conexao EtherCAT®/SBusPvs
[2] Conexao fieldbus [5] MOVI-C® CONTROLLER progressive
[3] Conexéao de engenharia [6] Sistema de eixo MOVIDRIVE® modular

As ferramentas a seguir séo utilizadas para configurar e colocar em operagao as uni-
dades:

+  MOVISUITE® para as unidades MOVI-C® da SEW-EURODRIVE

Para a programagédo do MOVI-C® CONTROLLER, o MOVISUITE® inclui a ferra-
menta |IEC-Editor.

* TIA Portal (SIMATIC STEP 7) da empresa Siemens para o CLP

A integragdo do MOVI-°C CONTROLLER na rede PROFINET ocorre em varias eta-
pas do processo:

1. "Configuragdo dos elementos EtherCAT®/SBusPLUS" (— B 43)
2. "Configuracao dos elementos fieldbus" (— B 48)
3. "Comando dos elementos no modo de teste" (— B 71)
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Configuragao dos elementos EtherCAT®/SBusPLUS

NOTA

N&o é possivel programar e colocar em operagdo o MOVI-C® CONTROLLER através
da interface fieldbus.

5.3 Configuragio dos elementos EtherCAT®/SBus®"S

No exemplo de projeto, as unidades a seguir sdo os elementos EtherCAT®/SBus™-Vs:
O MOVI-C® CONTROLLER ¢ utilizado como mestre EtherCAT®/SBus™-"S.

« Os conversores de aplicagéo s&o utilizados como escravos EtherCAT®/SBus™VS,
As unidades sdo configuradas no software de engenharia MOVISUITE®.

Os elementos EtherCAT®/SBus™"® sdo configurados em varias etapas do processo:

1. "Estabelecer conexdo entre o PC de engenharia e o MOVI-C® CONTROL-
LER" (— B 43)

2. "Escanear rede por unidades" (— B 45)
3. "Transferir unidades MOVI-C® para o MOVISUITE®" (— 2 46)

5.31 Estabelecer conexio entre o PC de engenharia e o MOVI-C® CONTROLLER

[0

Para que o PC de engenharia possa comunicar através da interface de engenharia
X80, X82 com o MOVI-C® CONTROLLER, ambos os dispositivos precisam estar co-
nectados a mesma rede local. Para esse propdsito, os parametros de endereco IP do
PC de engenharia devem ser ajustados para a rede local.

NOTA

No estado de fornecimento, a interface de engenharia X80, X82 do
MOVI-C® CONTROLLER possui os seguintes pardmetros de enderecgo IP: Enderego
IP padréo 192.168.10.4, mascara de sub-rede 255.255.255.0

Proceda da seguinte forma:
1. No painel de controle do Windows, selecione as configuracdes de rede.

2. Clique duas vezes no adaptador que esta fisicamente conectado a interface de
engenharia X80, X82 do MOVI-C® CONTROLLER.
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3. Em Propriedades do adaptador, selecione o protocolo de internet Verséo 4 "TCP/
IPv4".

4. Em Propriedades do Protocolo da Internet, insira os parametros de enderecgo IP
do PC de engenharia. Observe que o endereco IP do computador de engenharia
difere do endereco IP de todos os outros elementos da rede e, portanto, € Unico.
Deste modo, o endereco de rede (aqui os primeiros 3 blocos de endereco) deve
corresponder a todos os elementos da rede e o endereco do elemento (aqui o ulti-
mo bloco de endere¢o) do PC de engenharia deve diferir do enderego de rede de
todos os outros elementos.

Internet Protocol Version 4 (TCP/IPv4) Pmperﬂs‘lélg
General

‘ou can get I[P settings assigned automatically if your network supports
this capability. Otherwise, vou need ko ask vour network administrator
for the appropriate IP settings.

() Obtain an IP address automatically

@) Use the following IP address:

IF address: 192 168 . 10, 35

Subnet mask: 255,295 .255 . 0

Default gateway:

Obtain DM server address automaticaly
(@ Use the following DG server addresses:

Preferred DNS server:

Albernate DNI server:

[T validate settings upon exit

9007216660423563

= Neste exemplo, o endereco IP do PC de engenharia é: 192.168.10.38

A/ Manual - MOVI-C® CONTROLLER progressive UHX65A

25868926/PT-BR — 02/2019



25868926/PT-BR — 02/2019

5.3.2

Escanear rede por unidades

Colocacao em operagcao com PROFINET
Configuragao dos elementos EtherCAT®/SBusPLUS

Proceda da seguinte forma:

v A conexao entre o PC de engenharia e o MOVI-C® CONTROLLER foi estabeleci-
da através da interface de engenharia.

Inicie o MOVISUITE®.

2. Crie um novo projeto MOVISUITE® a partir do escaneamento de rede.

P

New project

*
Q Planning

Last opened projects

#,
@ From network scan

D

Cpen project

Quick access

5

Tools

Always start with last project

Driving the world

9007216181236875

3. Selecione o tipo de rede (Ethernet) e ative o adaptador configurado (conexao
LAN). Aplique os ajustes e execute o escaneamento de rede.

Projects

Ethernet

Network type

Scan settings

Scan Ethernet

a

Ethernet adapter

Scan ® o4

IP addresses (and address ranges) 2l

Scan Enter new IP address

External EtherCAT® master 2l
Bluetooth-Netzwerkverbindung @

Enter new IP address

Drahtlosnetzwerkverbindung 2

Ethernet

LAN-Verbindung I

[ 9
A

EtherCAT®/SBusPLUS
USB

© )

LAN-Verbindung 2 @
VMware Network Adapter VMnet8

EP Windows network connections
T

Q Update adapters

Basic settings

Timeout

200 ms

Apply and start scan Cancel

18014415924706187
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5.3.3 Transferir unidades MOVI-C® para o MOVISUITE®
No escaneamento de rede s&o detectadas as unidades MOVI-C®.
Proceda da seguinte forma:
v" Vocé iniciou um escaneamento de rede.

1. Transferir as unidades escaneadas para o MOVISUITE®.

Network scan

(1] ]

1005) Ethernet
MNumber of found devices 3
100%) Evaluating scan result
Completed successfully

2 /2 Successful

«

«

Apply Scan again Cancel

9007216181358219

2. Se necessario, carregar os dados da unidade no projeto MOVISUITE®. Confirmar
a mensagem sobre a transferéncia bem-sucedida dos dados da unidade.

= As unidades sdo exibidas em uma das visualizagbes do MOVISUITE®. A exibi-
¢do depende da visualizagdo em que vocé fechou o MOVISUITE® pela ultima
vez:

= A visualizagdo combinada de rede e funcional exibe todas as unidades conec-
tadas que foram detectadas durante o escaneamento de rede.
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m EtherCAT®/SBusPLUS use
UHXB5A
192.11&10.4
@
re
Double axis
Aisl Auis2 As3
1001 1001 1002
7 CA

‘ New project 1

UHX65A

25866597515

= A visualizagao funcional tem 2 visualizagdes. A visualizagdo em arvore da uma
visdo geral de todo o projeto. A visualizagdo do circuito exibe o né atual como
um circuito grande no centro da area de trabalho.

Data management

Status

UHX65A

MOVIEUN® fimible

New project 1

Sxnsoubed

Licensing

Catalog

25866477195

3. Para alternar entre as visualizagdes do MOVISUITE®, clique na aba "Rede".

Manual — MOVI-C® CONTROLLER progressive UHX65A 4. [



Colocacao em operagao com PROFINET
Configuragao dos elementos fieldbus

4. Atribua um nome ao MOVI-C® CONTROLLER. A unidade ¢ exibida no projeto
MOVISUITE® com este nome.

NOTA

Para que o nome da unidade do MOVI-C® CONTROLLER esteja em conformidade
com o PROFINET e IEC61131, a SEW-EURODRIVE recomenda atribuir um nome
que inicie com uma letra e nao contenha espacos ou caracteres de controle (hifen,
sublinhado, ponto, dois pontos, virgula, barra diagonal, barra invertida).

Se o projeto MOVISUITE?® for importado para o IEC Editor e TIA Portal, ambas as
ferramentas convertem o nome do MOVI-C® CONTROLLER de acordo com o seu
préprio algoritmo interno. Um nome de acordo com as conveng¢des de nomenclatura
definidas permite que o MOVI-C® CONTROLLER aparega nas diversas ferramentas
COmM 0 mesmo nome.

e

Se ndo for possivel utilizar um nome de acordo com as convengdes de nomenclatu-
ra, selecione um nome compativel com PROFINET. Nesse caso, a conformidade
IEC61131 sera criada automaticamente pelo MOVISUITE®.

rﬁ Metwork
Data management

UHX65A CONTROLLERU [v] @

MOVIRUN® fieibie
5 &
SEW
& Licensing

New project 1

Catalog

25866582283

= Neste exemplo, o MOVI-C® CONTROLLER recebe o nome da unidade: CON-
TROLLERUHX65A

5. Salve o projeto MOVISUITE®.

54 Configuragao dos elementos fieldbus

No exemplo de projeto, as unidades a seguir sao os elementos fieldbus:
* O CLP é utilizado como mestre fieldbus.
¢« O MOVI-C® CONTROLLER é utilizado como escravo fieldbus.
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As unidades sado configuradas nas seguintes ferramentas:

« MOVISUITE®

« |EC Editor (integrado no MOVISUITE®)

* TIA Portal, versao V13

A configuragéo dos elementos fieldbus ocorre em varias etapas do processo:
1. "Configurar interface de fieldbus do MOVI-C® CONTROLLER" (— & 49)
2. Baixar o arquivo de descrigdo da unidade do MOVI-C® CONTROLLER
3. "Criar projeto no TIA Portal" (— E 54)

4. "Configurar CLP no TIA Portal" (— B 56)

5. "Integrar e configurar o MOVI-C® CONTROLLER na rede fieldbus" (— 2 57)
6. "Configuragédo de canal de comunicacao seguro” (— B 63)

7. "Carregar o projeto TIA-Portal no CLP" (— B 67)

5.4.1 Configurar interface de fieldbus do MOVI-C® CONTROLLER

A interface fieldbus para a conexdao escravo deve ser ajustada no projeto
MOVISUITE® e a configuragdio da unidade deve ser carregada no
MOVI-C® CONTROLLER através do IEC Editor.

Proceda da seguinte forma:
v Vocé integrou as unidades MOVI-C® em um projeto MOVISUITE®.
1. Abra a configuragdo do MOVI-C® CONTROLLER e ajuste o protocolo fieldbus.

CONTROLLER 2.2.1 Fieldbus

Device properties

Device data Fieldbus card

Fieldbus protocol

Functions

Data management Selection of the fieldbus protocol that is

configured during code generation in the
Diagnostics IEC project
Status
Fieldbus type
MOVIRUNG® flexible Unknown
{?-} IEC project Status information
Initialization
Data management Azlesli
0 9 Fieldbus baud rate port 0
Fieldbus OE:
Fieldbus master connection state
Startup
F-host connection state
Startup

A Ctamdard DO alid

25881103371
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5

2. Inicie o IEC Editor com um

CONTROLLER

Device properties

Device data
Coemmunication

Functions
Data management

Diagnostics

MOVIRUNG: flexible

’_
£ IEC project

=5

ata management

projeto recém-criado.

4.1.11EC project

IEC project
Update

Update IEC project

The IEC Editor opens and the
IEC project is updated.

New project

Create new IEC project

The IEC Editor opens and a new
1EC project is created. An already
existing IEC project will be
overwritten.

Open IEC Editor

Symbol configuration

Export symbol configuration

The symbol file is exported
to the selected folder.

Open IEC Editer
The IEC Editor opens with
the current [EC project.
No changes are made to the
project.
IEC project settings

() Update/re-generate software modules

© Apply device topology from MOVISUITE®

27021614690964875

= E exibida uma mensagem acerca da versdo do compilador utilizada.

3. A versao atual do compilador deve ser mantida. Clique no botdo [Cancelar] na

mensagem.

= E criado um novo projeto no IEC Editor. A arvore da unidade ilustra a topologia

da unidade.

4. Para estabelecer a conex&o do projeto IEC Editor ao MOVI-C® CONTROLLER,

clique duas vezes na arvo

re da unidade no MOVI-C® CONTROLLER e pesquise

na rede. Aceite a unidade encontrada.

Devices & x | CONTROLLERUHXESA X
= Lafaut -
= i CONTROLLERUHXESA (MOYI-C CONTROLLER |§:Sir:;sn\cat|0n IScan Metwork. .. I Gateway Dievice
= PLC Logic
+ r‘; Application Applications
=[] sEwLogicalDevicePool (SEWLogicalDevic 2 .
() LogicalDevice_fxis1 (SEWLagicalDe BociiplapclRectors -
-} LogicalDevice_Axis2 {SEWLogicalDe
O Loo fois2 (Lo Files ® 0
(%) LogicalDevice_axis3 (SEWLaaicalDe .
= EtherCAT (%an) Log Gateway
= l Dev_Axisl _Axis2 {MOVI-C MOVIDRI 192,168,10.4:11740 {active)
B st (16PD) PLC Settings IP-Address: Device Mame:
K <Emplyl {<Empty>) localhost COMNTROLLERUHEGSA
AxisZ (16 PD]
by ¢ ! FUESiE]) Part: Device Address:
K <Empyl> (<Empty=) 1217 0326,9000.200C. COAG, 0404

= | Dev_axisa (MOVI-C MOVIDRIVE Sing
B Axis3 (16 PD)
% Axis3Safety (Failsafe Containg
= Fieldbus (%82)

=35 Fieldbus_1 (PROFINET I0-Device)
H')i, Process_Data (512 Process Da
=M PROFIsafe_channel (SEWY PROF
[ Failsafe_awisasafety (F-IQ)

Select the network path to the controller:

= #g Gatewa Device Name: - Scan network
CONTROLLER.
[T |coNTROLLERUHESA [0004] ey

Device Address:
0004

Target ID: =
1050 0002

Target Yersion:
3.5.9.50

o]
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= Assim que a conexao for estabelecida, o LED do MOVI-C® CONTROLLER fica

verde.

Gateway

IP-Address:
localhost

Port:
1217

192.163,10,4:11740 {active)

Device Mame:
COMTROLLERUHRGSA

Device Address:
0326,9000,200:C, COAS, DADG

Device 1P Address:
192, 168,10.4: 11740

Target 10
1Ns0.annz

25866613899

5. Reduza o programa IEC no cédigo da maquina do MOVI-C® CONTROLLER.

Gateway ~  Device -

File Edit View Project | Build Cnline  Debug  Tools  ‘Window Help
=
H & | i F11
Rebuild

Eimwiaes | Generate code "
=) Defaut Generate runtime system files. ..

= I COMTROLLERUH#ESA (MOVI-C CJ Clean an netwark...

= PLC Logi
Bl] . e Clean all
+-1LF application

=[] sewLogicalDevicePool (SEWLogicalDevic
O LogicalDevice_Axis1 (SEWLogicalDe:
) LogicalDevice_Axis2 (SEWLagicalDe
@ LogicalDevice_aAxis3 (SEWLogicalDe
EtherCAT (X30)
= | Dev_axist_puxis2 (MOYI-C MOVIDRI
B axisl (16 PD)
K <Emptyis (<Emply=)
M Axis2 (16 PD)
E <Empty 1= (<Emply=)
= | Dev_axis3 (MOVI-C MOYIDRIVE Sing
M Axis3 (16 PD)
% Axis35afety (Failsafe Containg
= Fieldbus (%82}
= ﬁ]“‘g Fieldbus_1 {PROFINET I0-Device)
H')‘, Process_Data {512 Process Da
=M PROFIsafe_channel (SEW PROF
[T Falsafe_svisasafety (F-1O)

Backup and Restore

Files

Log

PLZ Settings

PLC shell

Users and Groups

Parameters

Task deployment

Status

Information

Gateway

192,168, 10,4: 11740 (active)

IP-Address: Device Mame:

localhost CONTROLLERUHXESA

Fort: Device Address:

1217 0326,9000, 2000, C0AS, 0404

Device IP Address:
192,1658,10.4:11740

Target IO
1050 0002

Target Type:
4096

Target Yendor:
SEW-EURODRIVE

25881175691
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6. Se a tradugéo do programa IEC for bem-sucedida, o programa podera ser transfe-
rido para o MOVI-C® CONTROLLER. Faga o login na rede.

& CONTROLLERUHXG5A - IEC Editol

File: Edit e Project Euild
=1 o 2
Devices ~ 0 X
== Defaut =

= I COMTROLLERUHXASA (MOWI-C CONTROLLER

=80 PLC Lagic

+-{} application
=[] sEwdLogicalDevicePool (SEWLogicalDevic
O LagicalDevice_Axis1 (SEWLogicalDe
O LogicalDevice_AxisZ (SEWLogicalDe:
=) LogicalDevice_Axis3 (SEWLagicalDe
= EtherCAT (%30)
= | Dev_axist_uxis? (MOYI-C MOVIDRT
B rodst (16 PD)
E  <Emptyl> (<Empty>)
M nosz (16 PD)
K <Empty 1> (<Empty =)
= I Dew _Axis3 (MOYI-C MOYIDRIVE Sing
B Auxis3 (16 PD)
m Axis3safety (Failsafe Containg
= Figldbus (%82)
=-#8 Fieldbus_1 (PROFINET I0-Device)
ﬂ')i, Process_Data (512 Process dal
= M PROFIsafe_charnel (SEW PROF
ﬁ Failsafe_pxis3safety (F-1/O]

Online | Debug  Tools  Window  Help
—

Al+FS

.’Jﬁ Login

Lagout Chrl+FE
Create boot application

Download

Cnline Change

Source download to connected device
Multiple Download. ..

Reset warm

Reset cold

Reset origin

Simulation

Security

Operating Mode

-

Letay

Device

IP-Address:
localhost

FLC ShEr

Users and Groups

Port:
1217

Messages - Totally 0 errar(s), 0 warning(s), 1 message(s)

Buile

Gateway

192.163.10.4: 11740 (active)

Device Mame:
CONTROLLERUHXESA

Device Address:
0326,9000, 20D, C0AS, 0ADG

Device 1P Address:

€ 0 error(s) |® 0warning(s) | L messag

Description

------ Build started: Application: Device. application

typify cade ...

Compile complete -- 0 errors, O warnings

25881184907

= Aparece uma mensagem sobre a criagdo e o carregamento do programa IEC
(aplicagéo) do projeto IEC Editor no MOVI-C® CONTROLLER.

7. Confirme a mensagem.

8. Inicie o programa IEC.

& CONTROLLERUHX65A - IEC Editol

Eile: Edit Wigw Project Build
=& 84 27
Devices > 0 X
=2 Lelaul =

=4 i COMTROLLERUHXESA (MOYI-C COMTROL

= El] PLC Logic

+-{} application [Stop]
=] sEwLogicalDevicePool (SEWLogicalDel
&O LaogicalDevice_Axisl {SEwLogical
/_\O LogicalDevice_AxisZ (SEWLogical
() LogicalDevice_fixis3 (SEWLogical
=% I EtherCAT (r30)
=] Dev_fis1_fis? (MOWT-C MOV
AW st (16 D)
DK <Emptyl> [<Empty =)
AW Axis? (16 D)
DE <Emptyl = {<Empty =)
=] Dev_fxis3 (MOVI-C MOVIDRIVE 5
DM axis3 (16 D)
/—\W AxisiSafety (Failsafe Conk
=3 I Figldbus (%82
22 Fieldbus_1 (PROFINET I0-Device
H'){, Process_Data (512 Process
= 3M  PROFIsafe_channel (SEW PR|
ﬁ Failsafe_axis3safety (F-1

Online | Debug | Tools  Window  Help
p Stark FS
Stop Shift+Fg
ﬂi Single Cycle Ctrl+FS
] Mew Breakpoint, .,
Cornm
Stk Edit Breakpoint, .,
spplc Toggle Breakpaint F
Disable Breakpaink
Backy Enable Breakpaint
Files Step Creer Fio
Step Inko Fa
Leg Shep Out Shift+F10
Run ko Cursar
PLC S -
Sef nexk Statement
PLCS Show next Statement
Users Wirite values Ctr+F7
Force walues F7
1P Unfarce walues Ale+F7
Task Flow Control
Core Dump »
Statu: )
Display Mode 3

ice

Information

'ay

192.163.10.4:11740 (active)

Device Mame:
COMTROLLERUHERSA

Device Address:
0326,9000.200C, COAS, 0404

Device 1P Address:
192.168,10.4:11740

Target IC:
1050 0002

Target Type:
4096

Target VYendar:
SEW-ELURCDRINVE

25881194123

= O MOVI-C® CONTROLLER ¢ iniciado. A mensagem "EM EXECUCAQ" é exibi-
da na barra de status do IEC Editor.
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= As unidades na arvore da unidade recebem um simbolo circular verde. O sim-
bolo circular verde sinaliza o funcionamento sem erros da opcéo fieldbus, mas
ndo fornece informagdes sobre o estado da comunicagdo entre o
MOVI-C® CONTROLLER e o CLP.

W EthercaT
= I Dew_#:
H oA

|

H A

|

= I Dev_A:
H A

BT 4

W Figldbus |
HE Fieldb

H% 7

307
51 _Axis2 (MOYI-C MOYIDRIVE Double Axis)
51 (16 PDY
mpty 1> {<Emply =)
52 (16 D)
mpty 1> {<Empky =)
53 {(MOYI-C MOYIDRIVE Single Axis)
53 (16 PDY
xis35afety (Failsafe Cantainer Profisafe 65 Byte)
B2
s (PROFINET IO-Device)

ocess_Data (512 Process Data)

=-H PR
i |

[OFIsafe_channel {SEW PROFIsafe-Kanal)
FailSafe_axisiSafety (F-If0-Modul (6/5 Bytes))

5 Devices|[[] POUs

Last build € 0 & 0

Precompile: o I RLUN

25881204491

9. Crie um projeto de inicializagdo. Assim, o projeto do IEC Editor é salvo no cartdo
de memoria CFast do MOVI-C® CONTROLLER e ¢ mantido apos o reinicio do
MOVI-C® CONTROLLER.

& CONTROLLERUHX65A - IEC Editor

Datei EBearbeiten Ansicht  Projekt  Erstellen | Cnline | Debug  Tools  Fenster Hilfe
(= =" & 42 Einloggen Alt+FS =
3K =
'Cg Ausloggen Strg+FS
Serate 7 x Boot-Applkation erzeugen
-
=5 pefaut [=]|  Laden
=75 | CONTROLLERUHAESA (MOVI-C CONTROL] Online-Change teway - | Gerdt
=& SF:S-Lng\k Quellcode auf verbundene Steuerung laden
+-{C} application [Stop]
= [] sEwlogicalDevicePool (SEWLogicalDe Mefuf acher Download. .. > =
(%) LogicalDevice_axis1 (SEwWLogical Reset warm e — _— .
O LaogicalDevice_Axis2 {SEwLogical Reset kalt . .
(% LogicalDevice_axis3 (SEwLogical .
=3 [ EthercAT (x30) i et Gateway
=73 Dev_fist_fisz (MOVI-C MOYID) Sirnulation 192, 168,10,4: 11740 {aktiv)
B adist (16PD) Sicherheit ¥ | 1P-pddress: Geratename:
E  <leeri> (<leers) Opetating Made y | locahhost CONTROLLERUHKGSA
B Axisz (16 PD -
¢ J anhE Port: Gerateadresse:
K <leert>(<leers) 1217 0326,9000.200C. COAG, DA04

l Dev_fxisd (MOYI-C MOYIDRIVE S5

B axis3 (16 FD)
% Axis3Safety (Failsafe Cont:

W Fieldbus (%82)

H2 Fieldbus_1 (PROFINET [/C-Gerat
H')‘, Process_Data (512 Prozess)
= 3M  PROFIsafe_channel (SEWY PR
[ Faisafe_pxisasafsty (F-1

Benutzer und Gr

Parameter

Taskaufstelung

Status

Inforrmation

upp

Gerate-IP-Adresse:
192,168,10.4: 11740

Zielsystem-1D;
1050 0002

Zielsystemtyp:
4095

Zielsystemhersteller:
SEW-EURCORIVE

25881214091

= O MOVI-C® CONTROLLER pode agora ser integrado em uma rede PROFINET.
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5.4.2 Baixar o arquivo de descrigido da unidade do MOVI-C® CONTROLLER

fde

NOTA

Um arquivo de descrigao da unidade modificado pode levar ao mau funcionamento
da unidade.

Nao altere nem complemente as entradas no arquivo de descrigdo da unidade. A
SEW-EURODRIVE nao assume qualquer responsabilidade pelo mau funcionamento
da unidade devido a um arquivo de descrigdo da unidade modificado.

O pré-requisito para a configuragdo correta do MOVI-C® CONTROLLER com interface
fieldbus PROFINET/PROFlsafe € a instalagdo do arquivo de descrigdo da unidade
(Arquivo GSDML) no TIA Portal. O arquivo contém todos os dados relevantes para a
engenharia e troca de dados do MOVI-C® CONTROLLER.

A vers&o atual do arquivo de descrigdo da unidade para o MOVI-C® CONTROLLER
com interface fieldbus PROFINET/PROFIsafe estd disponivel na pagina inicial da
SEW-EURODRIVE — www.sew-eurodrive.com. Na pagina [Suporte on-line] > [Da-
dos e documentos] > [Software], procure por "Arquivos GSDML para PROFINET 10”.

54.3 Criar projeto no TIA Portal

Proceda da seguinte forma:

v A conexdo entre o PC de engenharia e o MOVI-C® CONTROLLER foi estabeleci-
da através da interface fieldbus.

Inicie o TIA Portal.

2. Crie um novo projeto TIA Portal. Atribua um nome de projeto e determine o local
onde salvar.

Create new project

Fraject name: IC-:-nfic_lurati-:-n Fizldus Systern I

) Open existing project

Fath: |C:'-_\_I:=.|':"De:lft-:-\:-"C-:-nfiglul'ati-:-n Fieldbus Sys |

Create new project Authar | |

. Comment: i
Migrate project

~

) Welcome Tour

} Installed software

} Help

"/ User interface language

9007216444237067
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3. No portal "Devices & networks" (Unidades e redes), insira o CLP no projeto. Atri-
bua um nome da unidade.

Add new device

Device narne:

Devices & I evi IPLC |

25868926/PT-BR — 02/2019

® Add new device

/ S @ Configure networks

= Neste exemplo, a unidade SIMATIC S7-300 com CPU 315F-2 PN/DP recebe o

r [l Contraller

v [ SIMATIC 571200
» [l SIMATIC 57-1500
s R,
it ~ [ SIMATIC 57-300
~ [ cru
» (@i cFU 312

» [ cFU 3120

v (g cFU 3130

» [ ©FU 3130-2 OF
HII » [ CPU 313C2 BF
v [ cFU 314

» [ cFU 3140-2 DF
» [ cPU 314C-2 FHIDP
» [ cFU 31402 FtP

» [ cFU 3152 DF

» [l cPU 315-2 FHIDP

v [ cFU 3172 OF

» [ CPU 3172 FHIDP

» [ CPU 319-3 FHIDP

» [ ©FU 315F-2 DF

~ [ CPU 315F-2 FHIDP

L

FC systemns

Drives

[ i

[« Open device view

nome da unidade: CLP

4. Para poder configurar o CLP da mesma forma, ative a caixa de controle "Open de-

vice view" (Abrir visualiza¢do da unidade).

Device:

CPL 315F-2 FH/DP
Article ne.: [BEST 315-2FH1 3-0AB0 |
Wersion: [vze [+]
Description:

Work memaory 256 KB 0.1 s 000 instructions;
FROFIMET connaction; 57 Carmmunication
(loadable FES/FCs) PROFIMNET IO-Contraller
supperts BT FROFINET interface and 1 port:
FROFINET CEA FROFINET CEA-Prosy: TCRIP
transpart pratacel combingd MPIDF connection
(MPl ar DF master or DF slave) multi-tier
configuration up to 32 modules; constant DF bus
cycle tirme; routing firmware V2.6, can be used
far safety applications: supparts PROFlsafe v2

Add

9007216444246283

= O projeto € criado e exibido na visualizagédo do projeto.

= No editor de hardware e rede (area direita da tela) € exibido o trilho de perfil do

CLP.
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5.4.4 Configurar CLP no TIA Portal

As propriedades e os pardmetros de uma unidade podem ser editados no editor de

hardware e rede dentro da janela Inspetor (area inferior do editor).

Proceda da seguinte forma:

v Vocé criou um novo projeto TIA Portal.

1. Digite os parametros de endereco IP do CLP no grupo "Ethernet addresses" (En-
derecgos Ethernet). Observe que o enderego IP do CLP difere do endereco IP de
todos os outros elementos da rede e, portanto, € unico. Deste modo, o enderego
de rede (aqui os primeiros 3 blocos de enderego) deve corresponder a todos os
elementos da rede e o endereco do elemento (aqui o ultimo bloco de endereco)

do CLP deve diferir do endereco de rede de todos os outros elementos.

Configuration Fieldbus System » PLC [CPU 315F-2 PN/DP]

dt [ =
1 B 9 10 1
Rail_0

.
v

< 100% | v |

|§. Properties "1.', Info y"ﬂ Diagnostics |

J General || 10 tags ” System constants " Texts

b General E_ b

» Fail-safe IP protocol

» WMFIDP interface [x1] L =

« PROFIMET interface [X2] IP address: § 192 188 . 10 39

General " Subnetrnask: | 255 255 255 0
F-paramete [l
| u It
" D se router
- il Router address
b Advanced options
Ll w ] PROFINET [«
9007216444268555

= Neste exemplo, o endereco IP do CLP é: 192.168.10.39
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5.4.5
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Configuragéo dos elementos fieldbus

Integrar e configurar o MOVI-C® CONTROLLER na rede fieldbus

O MOVI-C® CONTROLLER também deve ser inserido no projeto TIA Portal, conecta-
do ao CLP e configurado.

Durante a configuragéo, ao MOVI-C® CONTROLLER ¢ atribuido um nome logico, um
endereco IP e os dados do processo com enderecos.

Proceda da seguinte forma:

v O arquivo de descrigdo da unidade (Arquivo GSDML) do MOVI-C® CONTROLLER
na pagina inicial da SEW-EURODRIVE — www.sew-eurodrive.com ja foi baixa-
do e armazenado localmente no computador de engenharia.

v" Vocé configurou o CLP no TIA Portal.
1. Mude para visualizagao de rede no editor de hardware e rede.

2. Abra o menu de contexto da interface PROFINET clicando com a tecla direita do
mouse e insira o sistema 10.

= Topology view | Metworkview  JI§ Device view

% Metwark uu Connections | HMI connection

N EY

PLC
CPU 315F-2 PNI...

Add subnet
Assign to new subnet
Disconnect from subnet

draup
Lzsign madule to a VPN group
frarm VP

Fermove rnod

g Properties Alt+Enter

9007216444285963
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5

3. Carregue o arquivo de descrigdo da unidade no projeto TIA Portal.

Praject Edit Visw Insert Online  Optiens Tools  Window  Help

f (% B saveproject Sb M = :{ § semings

PORTAL
Support packages htworks A EX
JWI— Manage general station description files (G5D) |
EQQ

Totally Integrated Automation

& Netwark view  |[I} Device view
Start Autemation License hlanager

B REHQry |

- 10 system: PLC.PROFINETIO-System (100) []
L slebal hbranes L

2| Show reference text

* 7] Configuration Fieldbus System
ﬁb' Add new device

‘@ Devices & networks PLC

~ [ PLC [CPU 313F-2 FIDF] (G DR L

Device configuration

B/ online & diagnestics

@ sSafety Administration

PLC. PROFINET 10-5ystem... |

[g! Frogram blacks

E Technology objects
External source files

FA FLC tags
fg FLC data types
l;'[ Watch and force tables

E Online backups

Y Y v v www

i Device proxy data
B8 Program info

[ FLC alarms

E] Text lists

[ Local madules
5 Distributed /0

v -

§ Comman data
f\::ﬂ] Docurnentation settings
[@ Languages & resources

3

3

]
b g Online access
3 r:w Card Reader/lUSE memary

9007216444290827

4. Abra o catdlogo de hardware na barra na margem direita da tela. Selecione o
MOVI-C® CONTROLLER no catalogo e insira-0 na extremidade do ramo
PROFINET arrastando e soltando. Atribua a unidade ao comando apropriado.

|E'F Topology view ”EEI': Metwork view Iﬂ'[ Device view | Options

% Connections ”

% Metwork

V| Catalog

|
@ Filter

» [ Contrallers

I 10 system: PLCPROFINETIO-System (100)

_{fw)
[>]

PLC SEW-cONTROL... [ SEW
CPU 315F-2 PNI... UHXGSR V3.0 .. | Teoew

pLC

| |
PLC_PROFINET IO-System__ e

| [l
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¥ [ H
» ff. PC systems
¥ [ Drives & starters
» [l Hetwark companents
» [ Detecting & Monitaring
» Ef. Distributed 110
» Pj] Field devices
~ [ Otherfield devices
~ [ FROFINET 1D
- E Cantrollers
- 3 SEW-EURODRIVE
- 5 MOWI-C COMTROLLER
» [ UHx2S
~ [ UHx45
~ [ UHx65

» [l UHX84 | UHx85
» 5 Drives
» [ Encoders
L3 5 Gateway
» E ldent Systerns
» [ FLCs & CPs
» [ sensors
» [ FROFIEUS DF

25881223307
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= Neste exemplo, o MOVI-C® CONTROLLER ¢é utilizado na variante da unidade
UHX65A-R € é atribuido ao comando com o nome da unidade "CLP".

5. Para configurar o MOVI-C® CONTROLLER, clique duas vezes na unidade.

= A visualizagao da unidade é exibida.

6. Na janela Inspetor (area de edigao inferior) no grupo "Geral", digite 0 mesmo no-

me para o MOVI-C® CONTROLLER como no projeto MOVISUITE®. A unidade é
exibida no projeto TIA Portal com este nome.

... Distributed YO » PROFINET 10-System (100): PNJIE_1 » CONTROLLERUHXE5A

|E Topology view ”ﬁg‘h Metwark view  JIY Device view

#¢ [ColTROLLERUR ESE EHEHES @ =
| :
| u
SEW !
L]
(<[] 100% Y| ——e— &
|§.Pra|)erties ||"_1.'. Info y"ﬂ Diagnostics |
J General ” 10 tags " System constants " Texts
| General
Tinterface [x1] E
General
Ethernet addresses Marme: ICOIITROLLERUHXGSA I
¥ Advanced options futhor ‘ ‘
Diagnaostics addresses : :
ldentification & Maintenance Li (O -
Module pararneters i
Diagnostics addresses b
. hdl |
I Racl
25881232011
= Neste exemplo, o MOVI-C® CONTROLLER recebe o nome do projeto: CON-
TROLLERUHX65A

5
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7. Digite os parametros de enderegco IP do MOVI-C® CONTROLLER no grupo
"Ethernet addresses" (Enderegos Ethernet). Observe que o enderego IP do
MOVI-C® CONTROLLER difere do endereco IP de todos os outros elementos da
rede e, portanto, & Unico. Deste modo, o enderegco de rede (aqui os primeiros
3 blocos de enderego) deve corresponder a todos os elementos da rede e o ende-
reco do elemento (aqui o Ultimo bloco de enderego) deve ser diferente para todos

os outros elementos de rede.

... Distributed fO » PROFINET 10-System (100): PNfIE_1 » CONTROLLERUHXE5A

d# [CONTROLLERUFXE52 [ B B gl @+ =
/
| :
| i
SEW i 8
= Tasoen u
(<[ 100% v &
|§ Properties |:i.'.lnfo i) ” ﬂ Diagnostics |
J General ” 10 tags " System constants " Texts |
D GEmEE IP protocol [~
~ PROFINET interface [1] B
EUse IF protocel
Set IF address in the project
dd in the pro
: IF address: | 192 188 . 10 . 40
Diagnostics addresses
Identification & Maintenance | Subnetmask: | 255 255 255 0
Meodule pararmeters i [[] use rauter
Diagnostics addresses b Fouter address
[ () 1P address is set directl, at the devics
25881240715

= Neste exemplo, o enderego IP do MOVI-C® CONTROLLER ¢é 192.168.10.40
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jde

fde

Colocacao em operagao com PROFINET
Configuragéo dos elementos fieldbus

8. Atribua um nome da unidade ao MOVI-C® CONTROLLER. O CLP contata a uni-
dade com este nome da unidade. Se a caixa de controle "Gerar automaticamente
o nome da unidade PROFINET" for ativada, o nome da unidade deriva do nome
do projeto da unidade.

... Distributed fO » PROFINET 10-System (100): PNfIE_1 » CONTROLLERUHXE5A

@ [CONTROLLERUHXESA [=] o B o @s =]
/
| :
| i
SEW d
L
(<[] 100% b e el |
|§ Properties ||:i.'.lnfo i) ” ﬂ Diagnostics |
J General ” 10 tags " System constants " Texts |
¥ General [l () IF address is set directly atthe device lz‘

w PROFINET interface [%1]
PROFINET

E Generate FROFINET device name autarmatically

Diagnostics addresses

L . FROFINET device name | controlleruhx65a
ldentification & Maintenance

Madule parameters Converted narme: |c0ntr0|leruhx65&

Diagnostics addresses Device number: |1 [+

25881250699

9. Abra a visédo geral da unidade e o catalogo de hardware na barra da margem di-
reita da tela. No catalogo, selecione a quantidade de palavras de dados do pro-
cesso que devem ser usadas para comunicagdo com os escravos subordinados e
insira-as na visao geral da unidade por meio de arrastar e soltar.

NOTA

Os primeiros slots estao reservados para fungdes de segurancga do acionamento.

As palavras de dados do processo padrao podem ser inseridas a partir do slot 25 na
visao geral da unidade.

NOTA

Como alternativa, as palavras de dados do processo poderao ser inseridas na visao
geral da unidade clicando duas vezes no modulo. Neste caso, elas serédo inseridas
automaticamente no slot correto.

5
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... Distributed YO » PROFINET 10-System (100): PN/IE_1 » CONTROLLERUHXE65A — & i X [HSrdEreNcaialon | I 2

‘; Topology view "EE& Metwork view "i'f Device view | Options

d¢ [conTROLLERUHXESA " | | Device overview | =
E |...|MDdu\e |Rack |S|Dt |Iaddre;5|Q ad v| Catalog J
= [ Fiteer
» [ Head module
- [i Wadule

w [ FROFIsafe Modules (Slots 1-24)
[ Fo Module (412 Bytes)
[ Fio Module (815 Bytes)

w [ Frocessdata Madules (Slts 22
- Madule VD {01 ward)
. Wadule D (02 words)
. WMadule 10 {03 words)
- Module 1O (04 words)

L R S R

~ —~ w
- =

L e e = T = = = R = e e O e O = T = = =
ra

N 13 [l vodule 110 (05 wards)
i 14 Il vedule 110 (06 wards)
v 15 Il vdulz 110 (07 wards)
il 16 [l vedulz 110 (08 wards)
17 Il vodulz 110 (03 wards)
18 Il vodulz 110 (10 wards)
19 Il vedulz 110 (1 wards)
20 W vodule 110 (12 words)
21 Il vodulz 110 (13 wards)
22 Il vedule 110 (14 wards)

23

0 24

Medulel/o(16werds)_1 0 25  256..287 256

Waodule IO &wordsi_2 0 26 288..319 288, . Wadule D (21 words)
WMadulz 121 éwards)_3 0 27 320..351 320 . WMadulz 10 {24 words)

25881260683

= Neste exemplo, 16 palavras de dados de processo sao disponibilizadas para
comunicagao com cada moédulo de conversor de aplicacdo (escravos do
MOVI-C® CONTROLLER).
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5.4.6 Configuragdo de canal de comunicagao seguro

Se o controle for realizado através de PROFIsafe para uma unidade com placa de se-
guranga integrada, o canal de comunicagdo seguro entre o CLP e o
MOVI-C® CONTROLLER precisa ser configurado.

NOTA

Nesse exemplo, parte-se de uma placa de seguranga MOVISAFE® CSS21A configu-
rada e aceita. A configuragdo da placa de seguranga esta descrita no manual
"MOVIDRIVE®  modular, MOVIDRIVE® system placa de seguranga
MOVISAFE® CS..A".

jde

Proceda da seguinte forma:

1. A partir do catalogo de hardware, insira as palavras de dados de processo de ca-
da elemento de comunicagédo seguro através de arrastar e soltar nos primeiros
24 slots na visao geral da unidade.

D buted UFQ PRO O e 00): P O RO

‘; Topology view ||ﬁgh Metwork view "—l]'f Device view | Options

d¢ [conTRoLLERUHXESA [ = Device overview =

E -.. | Module Rack |Slot |laddress |Q ad| ~ | Catalog
~ CONTROLLERUHX 654 O 0o 2043% L ]
b Ethemet Interdace 0 03X 2042% [ Filter
I F-II0 Module (6/5Bytes) 1 0.9 0.5 » r\-_u Head module
|
|
L]

- p_u Madule
w [ FROFIzafe Modules (Slots 1-24)

o

0

o

0

1]

v [l Module VD {01 word)

v [l Wadule D (02 wards)
v [l Madule 10 {03 words)
W [l Wadule D (04 waords)
v [l WMadule 110 {05 words)
g - [l Madule VO {06 words)
o
0
o
o
0
o
0
1]
o
0
o

[l Wadule D (07 words)
[l WMadule 110 {08 words)
[l Maodule 1O (0% words)
[l WMadule D (10 wards)
[l Madulz 10 {11 words)
[l Wadule D (12 waords)
[l WMadule 110 {132 wiords)
[l Madule 1D {14 words)
[l Wadule D (15 waords)
- [l WMadulz 10 {16 words)
= Tl vcdule 1o (18 words)
[l Wadule D (21 wards)

Madule 12{1 Gwards)_1 0 25 256...287 256 [l Module 10 (24 words)
I sy )

Wil a IO Eeed =1 0 0 26 Q=2 210 78

25881305995

= Nesse exemplo sado disponibilizadas as palavras de dados de processo do mé-
dulo de eixo Uunico MDA90A com a placa de seguranga integrada
MOVISAFE® CSS21A no primeiro slot para comunicagdo segura.

= A tabela seguinte exibe a atribuicdo do médulo PROFIsafe adequado a respec-
tiva placa de seguranca:

Placa de seguranga Modulo PROFlisafe
MOVISAFE® CSB21A e Modulo F 1/0O (4/3 bytes)
MOVISAFE® CSB31A

MOVISAFE® CSS21A e Méodulo F 1/0O (6/5 bytes)
MOVISAFE® CSS31A
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2. Acesse o projeto MOVISUITE® e abra a configuragdo do elemento de comunica-
¢ao seguro.

h Network
Optimization DT1 Drive train DT2

Drive train DT1 Optimization DT2

m Status
il 4'!- Process values

CONTROLLERUHXB5A = — 8
\ . = 7 Fault memory

@ MOVISAFE® CS..

Inputs/outputs = MOVISAFE® C5..

Setpoints Menitoring functions

Actualy & e ology functions

Catalog

25881269899

3. Anote os valores dos seguintes parametros a partir das informagdes de diagndsti-
co do protocolo de seguranga (comunicagao F):

= Endereco F — Endereco Unico do elemento de comunicagdo seguro dentro de
uma rede PROFIsafe com o qual é verificada a autenticidade da conexao.

= ParCRCBus (iPar_CRC) — Soma de verificagdo sobre todos os parametros de
seguranca em representacao hexadecimal

MDAS0A 6.4.46 F-communication

Interfaces ‘ .
. . Configuration
Drive trains
Function Value
Functions
F-protocol type PROFIsafe
nputs/outputs F-address 211

Basic settings
ParCRCBus (iPar_CRC)| 0x34db c066

Device status

Fault status

F-telegrams

Fault memory

Sequence number Telegram data
Process values

Re 0 0x00 0x00 0x00 O0x00 0x00
STO status
T 0 0x00 0x00 0x00 O0x00 0x00
Position function status
B2 Fxtended functions Speed function status
E MOVISAFE® CS. Acceleration function status Data exchange timeout
= - Muting/test mode Function Value
DIagI‘IOStICS Limit values Data exchange timeout 0 ms
Status Inputs/outputs Maximum 0 ms
N Process data Average 0 ms
mll Process values

Fault memory |

B MOVISAFE® CS..

25881279499
4. Mude para o projeto TIA Portal.
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5. Na janela do inspector (area inferior do editor), insira os parametros de segurancga
apurados no grupo "PROFlsafe".

... Distributed fO » PROFINET 10-System (100): PNfIE_1 » CONTROLLERUHXE5A

|; Topology view ||g,ﬂ1, Metwork viev "E'f Device view |_

Device overview

:fﬂ |Nbdu|e |Rack |5|ot |I address ‘Q adc

* CONTROLLERUHxESA O 1] 2043% ”~
»_Ethernetinteface 031 2042%

| | Fiouwsdul(esetes)_ 0.3 0.8

[CONTROLLERUHX 654 SHTH S

0
0
[i]
1]
o
1]
1)
a
1]
o
a

= N R R R SRR

F-1fO-Modul (6/5 Bytes)_1 [Module] E i fil %] Diagnostics

J General ” 10 tags " System constants " Texts |
» General F_Source_Add: |‘I | J E‘
o F_Dest_Add: § 211
Inputs et I‘ I J
Module parameters F_Par_CRC_Withouttddresses: |D | J
10 addresses (M) Manual assignment of F-rmanitaring time J
il
4
[l F_WD_Time: | 150 ms| ||
m
K F_iPar_CRC: | 34dbcnss 11
F_Par_CRC: [59359 (8] (=]
D F-110 DB manual nurmber assignment J

25881315467
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6. Ajuste o tempo do Watchdog (F_WD_Time) para um valor maior que o tempo de
ciclo do programa de seguranga em um fator de 3. Esse parametro monitoriza a
duragéo até a recepgao da mensagem PROFIsafe valida seguinte.

7. No grupo "Parametros do médulo”, ative o alarme de diagnostico. Assim fica asse-
gurado que em caso de irregularidade na placa de seguranga, os numeros de irre-
gularidade e a descrigao da irregularidade sao exibidos no TIA Portal.

... Distributed YO » PROFINET 10-System (100): PNFIE_1 » CONTROLLERUHXG5A

|E Topology view ||Eg'h Metwork view "ﬁf Device view |_

¢ [CONTROLLERUHX65- [ B (eHE as 5 Device overview

=1

w Module Rack Slot | address @ ada
¥ CONTROLLERUHxESA 0 20437 A~
b Ethernetinterface 0 0x1 2042%
F-110 Wiadule (6/5 Bytesi_ O il 0.9 0.8 =
[u] 2
[u] 3
| [i] 4
| i) 5
SEW ¢ o 5
. [u] 7
[u] i
1] 9
I
(<[] 100% - v — & ¢ i | [»] | [+
|2l Properties H"_i.'.lnfo y"ﬁ Diagnostics |
J General ” 10 tags " System constants " Texts |
b General Il lz‘
PROFlsafe Module parameters
Alarm settings (slot)
"
v
25881324171
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Carregar o projeto TIA-Portal no CLP

Os dados (Nome da unidade PROFINET, endereco IP, dados do processo padréo,
dados do processo seguro) que foram atribuidos aos elementos fieldbus durante a
configuragao serao, por enquanto, definidos apenas no projeto TIA Portal no PC de
engenharia. Os dados seréo transferidos ao CLP e ativados somente durante o carre-
gamento do projeto no CLP.

Proceda da seguinte forma:

v Vocé configurou o MOVI-C® CONTROLLER e, se existente, o canal de comunica-
¢ao seguro.

Mude para a visualizagao de rede no editor de hardware e rede.

2. Clique sucessivamente nos simbolos correspondentes para primeiro traduzir o
projeto TIA Portal para o cédigo de maquina do CLP e depois carrega-lo no CLP.

Froject Edit  View Insert Online  Options  Tools  Window  Help Totally Integrated Automation
5 (HE saveproject & M = B X D (i Elﬁlj 2 & coonline ' PORTAL
Project tree m 4
JW‘ |£=i' Topology view Iﬁ-n Metwork view m‘f Device view |
j 0 o [gl.! Network ?__? Connections | HLIl connection HE Eg __j @li :_’l. 1

2 10 system: PLCPROFINETI0-System (100) |~
~ || PROFINET Configuration ]
B Add new device

@ Devices & netwarks pLC CONTROLLERU._. I SEW !

~ [ PLC [CPUI 315F2 FIIGP] CPU 315F-2 PN/ UHXE5R V3.0 EUmoBRIVE i

II? Device configuration FLC 0

ﬂ Cnline & diagnostics
@ sSafety Adrinistration PLC.PROFINET 10System_.

[ Program blacks

r:* Technaology objects
External source files
r& FLC tags

fﬂ FLC data types

[l watch and force tables

[& online backups

v v T wwwvwow

[i§, Device proyy data
BOE Program info
[ PLC alarms
] Text lists
3 I"_u Local modules
» rjl Distributed 110
b [gh Common data
3 Eﬂ] Docurmnentation settings
3 I"-_@ Languages & resources
» [jg Online access
» p_w Card Reader/lUSE memary

25881333259

= Uma janela com configura¢des de carregamento € exibida.
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3. Defina a interface de programacgéo CLP utilizada e comece a fazer uma busca por

elementos compativeis na rede PROFINET.

Extended download to device A
Configured access nades of "PLC"
Device Device type Slot Type Address Subnet
PLC CFU 215F-2 PIIDP 2 %2 PIIIE 1921681029 FIIE_1
CPU 315F-2 FHIDP - 231 WP 2
Type of the PGIFC intarface: ﬁ_PNJ'IE |'
FGIFC intzrface: Iﬁ Gigabit-Netzwerkverbindung Intel(R) 82574L |' @
1
Connection to intefacel/subnet: I FHIE_1 |' @
1. Gateway: | [~]®
Compatible devices in target subnet [ Show all cornpatible devices
Device Device type Type Address Target device
|- CPU 315F-2 PNIDP  PHIE 192.168.0.1 = |
—
= = FIIIE Access address =
[+ Flash LED
Qnline status information:
€ Szarch completed. 1 of 2 devices were found. lz‘
=17 Retrieving device information... =
Scan and information retrieval completed. lz‘
D Display enly error messages
I Load || Cancel ‘
9007216445454987

4. Selecione o CLP encontrado e carregue-o no projeto TIA Portal.

= A visualizagao do projeto € exibida novamente.
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Colocacao em operagcao com PROFINET
Configuragéo dos elementos fieldbus

5. Se, depois de transferir o projeto TIA Portal para o CLP, o LED de estado L41 do
MOVI-C® CONTROLLER acender em vermelho (irregularidade de bus), o nome
da unidade PROFINET especificado devera ser atribuido ao
MOVI-C® CONTROLLER. Para esse propoésito, abra o menu de contexto do
MOVI-C® CONTROLLER com a tecla direita do mouse e atribua o nome da unida-

de.

Configuration Fieldbus System » Devices & networks

|; Topology view ||,1Jﬂ-h Metwork viewe  |[If Device view

p{] Metwork é':“:] Connections | HLI connection

1 10 system: PLC_PROFINET IO-System (100)

PLC CONTROLLERU... EW
CPU 315F-2 PNI... UHXE5R V3.0 ... =W I
PLC e

Y Device configuration
Change device

Write 10-Device name to Micro Memary Card
PLC. PROFINET IO-System....

Start device tool
x Cut Ctrl4x
5| copy Ctrl+C
5| Faste ctrley
¥ Delete Del
Fename F2

; Goto topalogy view

Cormpile ]
Download to device ]
ﬁ Go online Ctrlelt
¥ Gooffline Crl+hd
B Online & diagnostics Ctrl+D

[ Assign device name
Recelve alarms
U
re Shift+F 11
g Properties Alt+Enter

_-Ib Export module labeling strips..

25881342859

= E exibida uma janela com as configuragdes para atribuigdo do nome.
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6. Selecione o nome da unidade PROFINET do MOVI-C® CONTROLLER.

Assign PROFINET device name X
Configured PROFIMET device
FROFIMET device name controlleruhxzesa |v
Device type UHXE5-R V3.0
Online access
Type of the PGIFC interface: F_PNJ'IE |‘
PGIFC interface: ﬁ Gigabit-Netzwerkverbindung Intel(R) 82574L |‘ @
- Device filter
E Only show devices of the same type
[] @nly show devices with bad parameter settings
[ only shew devices without names
Accessible devices inthe netwaork:
IP address MAC address Device FROFINET device name Status
|00 00-02-A2-26-CAFS  SEW Cont.. — 1 Il device name assigned |
["] Flash LED
[<] i [2]

Onling status infermation

0 search completed. 1 of 3 devices were found.

Update list ' Assign name ‘

[i<]

maoo

Clase

25881351947

7. Defina a interface de programagcao utilizada do MOVI-C® CONTROLLER e atuali-
ze a lista de elementos contatados.

8. Selecione o MOVI-C® CONTROLLER e atribua-lhe o nome da unidade. Deste mo-
do o nome proposto do arquivo de descrigdo da unidade (Arquivo GSDML) sera

substituido.

= Se o0 nome da unidade PROFINET for
MOVI-C® CONTROLLER respondera com o status "OK". O LED de status L41

Se apaga.

9. Salve o projeto TIA-Portal.
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Colocacao em operagao com PROFINET
Comando dos elementos no modo de teste

5.5 Comando dos elementos no modo de teste

Se a comunicacdo entre o CLP e o MOVI-C® CONTROLLER for bem-sucedida, as
palavras de dados do processo entre as unidades serao transmitidas sem erros.

5.5.1 Verificagao da comunicagao padrao

Criar tabela de observacao

As tabelas de observacao permitem que a troca de dados de processo seja observa-
da e controlada.

Proceda da seguinte forma:

1.

3.

Mude para o projeto TIA Portal.

2. Estabeleca uma conexo on-line entre o CLP e o MOVI-C® CONTROLLER. Para
este fim, clique no botado "Conectar-se on-line".

Froject  Edit  View Insert  Onling

G (h B saveproject & M = T3 X D G MH l;?,lﬁ Goonlinel'

Options ~ Tools  Window  Help Totally Integrated Automation
PORTAL

Project tree m 4

|E Topology view ||Eﬂ-h MNetwork view  |[If Device wewJ_

¥ 7] Configuration Fisldbus Syst.
"" Add new device
@ Devices & netwarks

Devices
j o 0 F h—f Metwork nn Connections | HLI connection @ % __i * :_".

~ | FLC [CPU 215F-2 PM/DF]

Device configuration
ﬂ Online & diagnostics
@ safety Administration
!;:; Frogram blacks
[ Technology objects
External source files
& FLC tags
[T PLC data types
gzl Watch and force tables
E Online backups

v v v v owwvvwvw

[ Device proxy data
_Wi Frogram info
[ PLC alarms
] Textlists
» rjl Local modules
» [ Distributzd 110
3 ﬁ Comman data
3 Eﬂ] Docurnentation settings
3 I"-_@ Languages & resources
» h_n online access
v [ card ReaderlUSE memary

N =
PLC CONTROLLERU... I SEW
CFU 315F-2 PHI... UHXESR V3.0 . Tasome

1 10 system: PLC PROFINET IO-System (100) E

FLC -

PLC. PROFINET I0-System... J

25881361035

= Na visualizagdo da rede e da unidade, todos os elementos contatados séo exi-
bidos com uma marca de verificagdo verde.

Insira uma nova tabela de observagédo na subpasta "Tabelas de observagéo e for-

ca" do CLP.

4. Digite os enderecgos das palavras de dados do processo na coluna "Enderec¢o". Os
enderecgos de entrada e de saida definem a palavra de dados do processo com
que um elemento é contatado. Observe que as palavras de dados do processo
estdo localizadas na faixa de enderegos do elemento e as faixas de enderecos
para as palavras dos dados de entrada e de saida s&o idénticas.
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Colocacao em operagao com PROFINET
Comando dos elementos no modo de teste

5. Digite valores de teste para algumas palavras de dados de saida do processo na
coluna "Valor de controle". O enderego das palavras de dados de saida de pro-
cesso pode ser lido a partir da tabela da visdo geral da unidade do
MOVI-C® CONTROLLER. Esses valores s&o exibidos em caso de comunicagdo
bem-sucedida no MOVI-C® CONTROLLER.

Devices
HOO L AL T
Mame Address Display format | Monitor value Modify value &
¥ 7] Configuration Fizldbus System o[~ %QW256 Hex TEET111 M 1
""}-.tltl new device TIE Hex 16#2222 M 1
EE,J Devices & netwarks & Hex 16#3333 E H
~ [ PLC [CPU 215F-2 PN/DF] el Hex 164444 M 1
[l'f Device configuration 5 Hex
ﬂ Online & diagnostics ] Hex
@ safety Administration O=|7 Hex
» ';5; Frogram blacks [ ] g Hex
» [ Technology objects 9 Hex
3 External source files 10 Hex
] r:g FLC tags 11 Hex
» (g PLC data types | Hex
* gz Watch and force tables 13 Hex
B Add new watch table 14 Hex
FE| Force table 15 Hex
| watch table_Fieldbus I 16 Hex
» (&l Online backups 17 Hex
3 i Device proxy data 18 Hex
_Wi Frogram info 19
4 PLC alarms 20
E] Textlists 21
» r:u Local maodules 22
v [ Distributed 110 23
3 ﬁ Camman data 24
b (5] Docurmentation settings 25
3 r\__@ Languages &resources 26
» r:‘ online access 27
» [ cCard ReaderlUSE memary 28
9007216726400011

= Neste exemplo, sdo inseridos valores de teste para as 4 primeiras palavras de
dados de saida do processo.
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Colocacao em operagao com PROFINET
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6. Clique sucessivamente nos simbolos correspondentes na barra de ferramentas
para comegar primeiramente a observar as variaveis (simbolo de éculos) e depois
controlar as variaveis ativas (simbolo de raio).

= Os valores de teste estabelecidos das palavras de dados de saida do processo
sdo exibidos na coluna "Valores de observagédo". O CLP enviou os valores de
teste para o MOVI-C® CONTROLLER.

5O O s @ Bl Pla 2 2]
Mame Display format  Monitor value Mo_difv\.ralue &
¥ 7] Configuration Fizldbus System o[~ Hex 1621111 TEET111 M 1
B Add new device |z Hex 1642222 1642222 M
EE,J Devices & netwaorks 7 Hex 1683333 16#3333 E 1
~ [ PLC [CPU 315F-2 PH/DF] el B Hex 16#4444 1624444 M
[|'f Device configuration 5 Hex TEH0000
%] online & diagnaostics & Hex 1620000
@ Safety Administration o=|7 Hex 1620000
» ri; Frogram blacks [e] g Hex 1EH#0000
» [ Technology objects 9 Hex TEZ0000
» External source files 10 Hex 16#0000
» 3 FLCtags 11 Hex 1620000
» Ui PLC data types W Hex 1640000
A= tch and force tables 13 Hex 160000
B Add new watch table 14 Hex 1620000
Force table 15 Hex 1620000
tch table_Fieldbus 16 Hex TER0000
b [ online backups 17 Hex TEZ0000
» i Device proxy data 18 Hex 16#0000
_Wi Frogram info 19
A PLC alarms 20
=] Textlists 21
v [l Local modules 22
3 I"_u Cistributzd 110 23
3 ;i Camman data 24
b (5] Docurnentation settings 25
r I"-_m Languages & resources 26
» h_m Online access 27
v [ card ReaderlUSE memary 28
9007216726404619
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Mude para o projeto do IEC Editor.

Clique duas vezes nos dados do processo da unidade PROFINET na arvore da
unidade e verifique se os valores das palavras de dados de entrada do processo
do MOVI-C® CONTROLLER s&o idénticos aos valores de teste enviados.

Devices v 3 | COMTROLLERUHXESA m Process_Data X il

=) Dafault
= | CONTROLLERUMsESA (MovI-c con| | FrIODew-Module  Channels
=B sps-Logik 1O Mapping Yariable Mapping Channi Address Type Default Value  Current Value
+-1} Application ghate o In % Iw2000 ARRAY [0,.511]0
=[] sEwLogicalDevicePoal (SEvLog + " In[o] %IW2000 WORD 16#1111
() LogicslDevice st (SEw{| | Tformation £y Ir[1] SIWZO01 WORD 16#2222
() LogicalDevice_axis2 {SEWL + Ay In[z] “LIW2002 WORD 16#3333
(%) LogicalDevice_Axis3 (SEWL + 4 In[3] “%IWz003 WORD 16#4444
= EtherCAT (430} A In[4] % Iw2004 WORD Te#0000
= I Dev_pxist _xis2 (MOVI-C Ay In[5] % IW2005 WORD 1640000
H oxist (16 PD) e ] In[&] 2LIW2006 WORD 160000
E <leerl> {<Lear=) 4y In[7] SLIw2007 WORD 160000
B axisz (16 PD) L In[&] “IW2008 WORD 1640000
E  <leerls {<leers) o 4 In[9] “LIWZ009 WORD 16#0000
= ] Dev_pwis3 (MOVI-C MOVID) oAy IM[10]  sIw2010 WORD 1640000
n Axis3 (16 PDY Ho 4y mn[11] %Iwz011 WORD 16#0000
% Axis3Safety (Failsafe E ] In[12] “LIWZ012 WORD 16#0000
=W Figldbus (a2 o4y I[13]  *%Iw2013 WORD 16#0000
=35 Fieldbus_1 (PROFINET I/O- E ] In[14] “Iw2014 WORD 1640000
H*‘. Process_Data (512 P Ee ] In[15] “HIW2015  WORD 160000
--H PROFIsafe_channel (SH E ] In[16] “IWZ016  WORD 16#£0000
ﬁ FailSafe_axis35afs] +o In[17] “HIW2017  WORD 1640000
] In[18] SIW2018  WORD 16#0000
Ho 4y In[19] “IW2019 WORD 16#0000
TN e s annon
‘< [T '
leset Mapping | Always update variab\es:[EnabIad 1 {use bus cycle task if not used in any task) 'I
@ =Create new wariable " =Map to existing variable

25881395979

= Se os valores de teste enviados pelo CLP tiverem chegado ao
MOVI-C® CONTROLLER, a comunicag&o foi estabelecida com sucesso.

5.5.2 Verificagao da comunicagao segura

Uma irregularidade na comunicagao segura coloca o elemento de comunicagédo segu-
ro em um estado seguro, ficando passivado. Apds a eliminagéo de irregularidades e
confirmagéao das irregularidades, o elemento de comunicagéo seguro precisa ser inte-
grado novamente na comunicagao.

A verificagdo da comunicagao segura através da interface fieldbus é realizada em va-
rias etapas de processo:

» "Criar programa de seguranga" (— B 75)
+ "Criar tabela de observagéo" (— & 77)
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Criar programa de seguranga

fde

NOTA

O programa de seguranga nesse exemplo serve exclusivamente para explicar a ope-
racao de teste das fungbes de segurancga do acionamento e nao faz parte de progra-
ma de segurancga especificado pela SEW-EURODRIVE.

Os dados de processo seguros nao podem ser controlados diretamente. Por esse

motivo, & necessario criar um programa de seguranga que cumpra as seguintes fun-

coes:

* Integrar novamente na comunicagado segura o elemento de comunicagdo seguro
que tenha ficado passivado pelas fungdes de seguranga do acionamento apos a
confirmacao da irregularidade.

» Desativar as fun¢des de seguranca do acionamento. Apenas com a operagao de
seguranca desativada é que as medidas de eliminag&o de irregularidades do pro-
grama de seguranca estdo desativadas para que os dados do programa de segu-
ranga possam ser alterados através de tabelas de observagao.

Um programa de seguranga composto por moédulos a prova de irregularidades (médu-
los F) criados com a linguagens de programacao de diagrama de blocos ou ladder. O
primeiro moédulo F de um programa de seguranga € o bloco de seguranga principal
que vocé proprio pode programar.

Proceda da seguinte forma:

1. No projeto MOVISUITE®, abra a configuragdo do elemento de comunicagdo segu-
ro.

2. Nas informacdes de diagndstico dos dados do processo, verifique quais fungdes
de segurancga do acionamento estdo ativadas.

MDAS0A 6.4.42 Process data

Interfaces

: § Safe process output data Safe proce
Drive trains Bit Meaning Value Bit

Functions [eyer 0 sTO1 @_I Bytel 0
"E* Inputs/outputs _ L Bytel 1 Sllincrementenab @ Bytel 1
Basic settings Bytel 2 SBT clearance (o] Bytel 2
Device status Bytel 4 Muting (o] Bytel 3
Fault status Bytel 5 Test mode active (o] Bytel 4
Fault memory Bytel 6 Unlatch F-DI (o] Bytel 5
Process values Bytel 7 Faultacknowledger @ Bytel &
STO status Byte2 0 F-DO 0O (o] Bytel 7
Position function status Byte2 1 F-DO 01 (o] Byte2 0
B ti Speed function status Byte3 0 SOS1 (o] Byte2 1
E TS ©E, Acceleration function status Byte3 2 SSx1 (o] Byte2 2
- - Muting/test mode Byte3 3 5S5x2 (0] Byte2 3
DlEgmesi: Limit values Byte3 4 SDI1 L) Eize |0
Status Inputs/outputs Byte3 5 SDI2 (o] Byte3 2
Process values L - —
F-communication Byte3 7 5L2 ° (i) | &
Fault memory lrizd | @ | SLe o Bxicsl |
Byted 1 SLS2 0 Byte3 6
FJ MOVISAFE® CS.. Byted 2 SLS3 (o) Byte3 7

21018165771

= Nesse exemplo, a fungdo seguranga de acionamento STO (parada segura ati-
va) esta ativada com o bit 0 no byte 0. A fun¢do de confirmacgao da irregulari-
dade esta definida no bit 7 no byte 0.
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Mude para o projeto TIA Portal.

Na navegacao do projeto, na subpasta "Mdédulos do programa" do CLP, selecione
o bloco de segurancga principal Main Safety RTGl [FB1].

5. Se necessario, comute a linguagem de programagéao entre linguagem ladder e lin-
guagem de diagrama de blocos.

=

Nesse exemplo, o programa de seguranga foi criado na linguagem de diagra-
ma de blocos.

6. Complemente o médulo F com as seguintes fungdes de acesso ao elemento de
comunicagao seguro:

= Integrar novamente elementos de comunicagéo seguros: Para isso, use as va-
ridaveis ACK REQ (Solicitagdo de confirmacéo para reintegragéo) e ACK REI
(Confirmacdo para reintegracdo) do banco de dados de periféricos F
F0000 F-I/O-Modul (6/5Bytes) 1 [DBS13]. Esse banco de dados foi
gerado automaticamente ao configurar o elemento de comunicagéo seguro.
= Desativar a fungao de seguranga do acionamento: Uma palavra de dados de
saida de processo segura ndo pode ser diretamente ativada. Por esse motivo,
a palavra de dados de saida de processo segura é comutada através de um
marcador (area de memoria para salvar resultados intermediarios). Atribua um
marcador a palavra de dados de saida de processo segura correspondente.
= Confirmar irregularidade: Atribua um marcador a palavra de dados de saida de
processo segura correspondente.
Project tree m 4
Devices
-l ) dF p EAEoOS+ @ EHU ®aaB i &
= ] Cetiizlien Fell b Gt ls Metwork1: 1oACKIULEDGENENT FOR e R
; E:T!'il?:’\-«é‘c-li:t?:ork’- I Reintegrate safe communication stations I
~ [ PLE [CPU 315F-2 FN/DF] LDBS13DEX02 .
1 Device configuration F'—"J'f”f”—'_F'|'?‘.'J:‘I[DEF"E"'\&SB':TEZ.'_‘
@ online & diagnastics .
@ Safety Administration = =
w gl Frogram blocks %WDE513.DEX2.2
‘”— Add new black "FOO000_F-IC-Maodul(6ISEytes)_1".
ACK_REDQ _— f—
4 CVC_INTS_RTG1 [DE35]
& Main [OB1] - Metwork 2:
I o WAl DTS [P0 ] I Deactivate drive satety function I
W Main_Safety_RTG1_DE [DE1 —
b g Systern blocks "gTIIE)Q:;iJ;.B"
4 r:e“ Technology objects __
» External source files -
» I:i FLC tags %Wh100.0
4 fﬂ FLC data types "STO deactivate” — _
¥ [ watch and force tables B
v [ online backups ~ Metwork 3:
4 i Device proxy data I Acknowledge fault I
B Frogram info Q07
[ FLC alarms "F_Q‘:nt;.:ixi:-B"
E] Text lists _
v [ Local modules . o
3 r\'_u Distributed I'0 ,,OL”:"';_‘-;}':""
» ﬁ Camman data JEr\"-:r —_ _—
] fj]] Docurnentation settings

21019213451

= Nesse exemplo sdo atribuidas as palavras de dados de saida de processo se-
guras 0.0 (funcdo de seguranca do acionamento STO - parada segura ativa) e
0.7 (confirmacao da irregularidade).

7. Converta o projeto TIA Portal para o cédigo de maquina do CLP e em seguida

carregue o projeto no CLP
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Criar tabela de observagao

Colocacao em operagao com PROFINET
Comando dos elementos no modo de teste

As tabelas de observagao permitem que a troca de dados de processo seja observa-
da e controlada.

Proceda da seguinte forma:

v

2.

Vocé criou um programa de seguranga para controle da fungéo de segurancga do

acionamento.

Estabelega uma conex&o on-line entre o CLP e o MOVI-C® CONTROLLER. Para
este fim, clique no botdo "Conectar-se on-line".

Fraject Edit  View Insert  Online
[ saveproject S M = [z X D2 (@ G 0 l;?,lﬁ Goonlinel’

Project tree m 4

Devices

Options

Tools  Window  Help Totally Integrated Automation
POR

TAL

|; Topology view "Eg'h Metwork view  |[If Device VIE‘.‘JJ

HOQ

> 7] Configuration Fieldbus Syst.
ﬁ"’ Add new device
@ Devices & networks

~ @ FLC [CPU 315F-2 PM/DF]

Dewvice configuration
B online & diagnastics
@ safety sdministration
[ Program blacks
I"_* Technology abjects
External source files
I‘a FLC tags
Tﬂ FLC data types
';1 Watch and force tables
[& online backups

v r v wowvrowwyow

i Device proxy data
B8 Program info

[ PLC alarms

E] Textlists

(@ Local madules

-

» rj. Distributed /0
3 ﬁ Camman data
v 5] Docurmentation settings
v [@ Languages & resources
b [ Online access
] p_w Card Reader/USE memary

g % Metwork §¥ Connections |[HLIl connection ity =5 Qi =

N
PLC CONTROLLERU_. [ SEW
CFU 315F-2 PNI... UHXE5R V30 . auve
PLC a

HAHE

I 10 system: PLC.PROFINETIO-System (100) E

{ PLC. PROFINET I0-5ystem... )-:j

25881361035

= Na visualizagado da rede e da unidade, todos os elementos contatados s&o exi-
bidos com uma marca de verificagéo verde.

Insira uma nova tabela de observagéo na subpasta "Tabelas de observacao e for-

ca" do CLP.
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3. Insira na tabela de observacéo as palavras de dados de saida de processo segu-
ras referenciadas no programa de seguranga e os marcadores atribuidos na tabe-
la de observacgéo.

= O acionamento é parado pela fungdo de seguranga de acionamento STO - pa-
rada segura ativa e passivado pelo elemento de comunicagao seguro.

Devices
HOO

i  Hame Address Display format Monitor value Mo_dif\.r\.raluef
"STO_fxis3" BEOOL
F_Quit_& EOOL
"STO_deactivate” BOOL

BOOL FALSE [~

2]

@ o~ oo B oW by =

¥ 7 configuration Fizldbus Systam (1]
ﬁL' Add new device
EE,] Devices & netwarks
~ [ PLC[CPU 315F-2 PI/DF]
[h’ Device configuration
@] online & diagnostics
@ Salety Administration

4|

"Quit_3afety_Error"

(X2

» ';:L Frogram blocks
[ Technology objects

- o
=)

External source files

r:a FLC tags

[ PLC data types

';1 Watch and force tables
B Add new watch table

(v v~
w

=

o

Force table
=2 Watch table_PROFIs afe @ I
& Online backups

=y

-
-1

=

-

[if, Device proxy data

w0

Bo§ Program infa

A PLE alarms

F] Textlists

[ Local modules

I"_u Cistributed 110

2 ;i Carmrmaon data

b (5] Docurmentation settings

RS
= =

0
a

-

2
o

-
r R
- T R

» p_m Languages & resources

]
~1

» h_m Online access
3 ’—\_w Card Reader/USE memary

0
o

@

21020592779

4. Confirme a irregularidade definindo o valor de controle do marcador correspon-
dente para 1.
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Colocacao em operagao com PROFINET 5

5. Clique sucessivamente nos simbolos correspondentes na barra de ferramentas
para comegar primeiramente a observar as variaveis (simbolo de éculos) e depois
controlar as variaveis ativas (simbolo de raio).

= O elemento de comunicagdo seguro € integrado na comunicagdo segura e 0
CLP envia dados de processo para a saida digital segura do elemento de co-

municagao.

Devices

OO

¥ 7 configuration Fizldbus Systam
ﬁL' Add new device
EE,] Devices & netwarks
~ [ PLC[CPU 315F-2 PI/DF]
[h’ Device configuration
@] online & diagnostics
@ Salety Administration
» ';:L Frogram blocks
[ Technology objects
External source files
r:a FLC tags
[ PLC data types
';1 Watch and force tables
B Add new watch table
E,f,l Force table

(v v~

tch table_PROFIs afe

-

[& online backups

[if, Device proxy data

-

Bo§ Program infa

A PLE alarms

F] Textlists

[ Local modules

I"_u Cistributed 110

2 ;i Carmrmaon data

b (5] Docurmentation settings

- -

» p_m Languages & resources
» h_m Online access
v (G Card ReaderlUSE memary

4|

(X2

%78 2=

Display format Monitor value

Wodify value

Name Address.

96000 ECOL [m] TRUE
%0 BEOOL [E FaLsE
"STO_deactivate” %1000 BOOL [=] TRUE TRUE W
"Quit_Safety_Error" BOOL [3 FaLsE FALSE E
El| =Add new:
21020597515
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6. Acesse o projeto MOVISUITE® e abra a configuragdo do elemento de comunica-

¢ao seguro.

7. Nas informacdes de diagndstico do protocolo de seguranga (protocolo F), verifique
se o programa de segurancga (telegrama F) recebe dados.

Basic settings

Device status

Fault status

Fault memory

Process values

STO status

Position function status
Speed function status
Acceleration function status
Muting/test mode

Limit values

Inputsfoutputs

Process data

F-communication

Configuration
Function
F-protocol type
F-address

6.4.46 F-communication

Status

Value Safe communication — diagnostics information
PROFlsafe Waiting for connection

211

ParCRCBus (iPar_CRC) 0x34db c06b

F-telegrams

Sequence number Telegram data

Rx 0x0000 0000
Tx 0x0000 0000

0x01 0x00 Ox00 0x00 0x00 0x00 Ox56 O0x69 0x90 0x00 000 Ox0)
0x00 0x00 Ox00 0x00 0x00 O0x00 Ox00 O0xB0 Oxd4a Oxa7 000 Ox0()

Data exchange timeout

Function

Value

Data exchange timeout 0 ms

Maximum
Average

Minimum

0 ms
0 ms

0 ms

25881297291

= Se os dados de telegrama chegarem ao elemento de comunicagao seguro, a co-
municagéo segura foi estabelecida com éxito.
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Planejamento de projeto e colocagao em operagdao com Windows 10 loT Enterprise
Informacgdes gerais

6 Planejamento de projeto e colocagao em operagcao com
Windows 10 loT Enterprise
6.1 Informagoes gerais
NOTA
i * O sistema operacional Windows 10 loT Enterprise no cartdo de meméria OMW

apenas esta disponivel em inglés!

+ Se vocé quiser usar uma conexdo de Area de Trabalho Remoto do Windows, é
necessario usar uma senha de usuario.

6.2 Primeira inicializagao do sistema operacional Windows apés o fornecimento

O primeiro processo de inicializagao do sistema operacional Windows 10 loT Enterpri-
se guia o usuario através de varias paginas de configuragdo nas quais vocé pode
adaptar o sistema operacional as suas necessidades. Por exemplo, sdo exibidas cai-
xas de didlogo para configuragdo da hora do sistema e do nome do usuario. Vocé po-
de, por ex., adaptar a apresentagdo da moeda ou da data a sua area de utilizagao
através de dialogos do Windows ja conhecidos.

6.3 Comportamento de desligamento e reinicializagao do MOVI-C®
CONTROLLER

Se 0 MOVI-C® CONTROLLER for operado com o cartdo de memoria CFast OMW e
com o cartdo de memoria CFast OMH, se trata de uma unidade combinada. O
MOVI-C® CONTROLLER inclui assim uma unidade de controle e uma unidade Win-
dows. O comportamento de desligamento e de reinicializacdo do Windows &, nesse
caso, diferente de um PC desktop normal.

* Reinicializagao do Windows

O Windows reinicia. A unidade de controle continua funcionando normalmente
sem executar uma reinicializagao.

* Encerramento do Windows

O Windows e a unidade de controle sdo encerrados. Para uma nova ligagéo do
sistema, desligue e volte a ligar a fonte de alimentagdo do
MOVI-C® CONTROLLER.

NOTA

A SEW-EURODRIVE recomenda encerrar o sistema operacional Windows 10 loT
Enterprise normalmente antes de desligar a fonte de alimentagdo do
MOVI-C® CONTROLLER.

jde

6.4 Criacao de um backup de dados

Se quiser criar uma imagem de backup do cartdo de memadria CFast OMW, vocé po-
de usar as ferramentas disponibilizadas pelo Windows. A SEW-EURODRIVE reco-
menda expressamente a criagdo de um backup.

Manual — MOVI-C® CONTROLLER progressive UHX65A &3 7]
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6.5 Exemplos de aplicagao durante a operagao do sistema operacional
Windows

Em seguida sao descritos casos de aplicagao tipicos durante a operagao da unidade
Windows

NOTA

i * Os exemplos de aplicagdo servem apenas de auxilio e sdo disponibilizados sem
qualquer pretensdo de exaustividade ou garantia por parte da SEW-
EURODRIVE.
+ A SEW-EURODRIVE néo providencia apoio na configuragao do seu sistema Win-
dows.

6.5.1 Configurar Conexao de Area de Trabalho Remota

E possivel usar uma Conexdo de Area de Trabalho Remota para manutengao remota.

NOTA

Leve em consideragdo que durante uma manutencao remota ndo é possivel obser-
var o estado do sistema no local.

e

Proceda da seguinte forma:

v' Entre o seu PC e a unidade Windows do MOVI-C® CONTROLLER existe uma co-
nexao de rede.

v" Vocé trabalha no MOVI-C® CONTROLLER com uma conta de usuario protegida
por senha.

1. Abra o menu Iniciar e digite "Control Panel" (Painel de controle) na pesquisa de
texto.

2. Na lista de resultados, clique na entrada do app [Control Panel] (Painel de contro-
le).

3. Acesse 0 submenu "System and Security" (Sistema e Seguranga) € no grupo
"System" (Sistema) abra o menu "Allow remote access" (Permitir acesso remoto).

‘ System and Security

« v ‘ > Control Panel > System and Security

Control Panel Home . .
Security and Maintenance

» System and Security Review your computer’s status and resolve issues Gthange User Account Control settings
Troubleshoot common computer problems
Network and Internet

\
Hardware and Sound ﬂ Windows Firewall

Check firewall status | Allow an app through Windows Firewall

Programs

User Accounts Sygtem

Appearance and View amount of RAM and processor speed GAHOW remote access Launch remote assistance
Personalization See the name of this computer

Clock, Language, and Region Power Options

Change battery settings Require a password when the computer wakes

ey

Ease of Access

Change what the power buttons do | Change when the computer sleeps

_ File History
'6/ Save backup copies of your files with File History | Restore your files with File History

27196460171
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Exemplos de aplicagéo durante a operagao do sistema operacional Windows

4. Na guia "Remote" (Remoto) no grupo "Remote Assistance" (Assisténcia remota),
ative a caixa de controle "Allow Remote Assistance connections to this compu-
ter" (Permitir conexdes de Assisténcia remota a esse computador).

5. No grupo "Remote Desktop" (Area de Trabalho Remota) selecione o campo de
opgéao "Allow connections from computers running any version of Remote Desk-
top" (Permitir conexdes de computadores executando qualquer versao da Area de
Trabalho Remota) e confirme as suas opgbes com [OK].

System Properties X
Computer Name Hardware Advanced System Protection
Remote Assistance

IE[AJIow Remote Assistance connections to this computer I

What happens when | enable Remote Assistance?

Advanced...

Remote Desktop
Choose an option, then specify who can connect.

O Don't allow remote connections to this computer

I@ Allow remote connections to this computer I

[C] Only allow connections from computers running Remote
Desktop with Network Level Authentication (recommended)

Help me choose Select Users...

27196857995

6.5.2 Trabalhar com um monitor de tela tatil

Teclado da tela

Se vocé trabalhar com um monitor de tela tatil sem teclado e mouse, é possivel usar
o teclado virtual (On-Screen Keyboard).

B Om-5creen Keyboard —

Esc ) i i & i < Home PgUp Nav

b q . - ~ Del End Mv Up

Insert Pause MvDn

PrtSon

25949812363

E possivel acessar o teclado virtual tanto através do menu Iniciar do Windows (pes-
quisa por "On-Screen Keyboard" (teclado virtual)) como também por meio do simbolo
no canto inferior esquerdo da tela de logon do Windows.
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Tecla direita do mouse

6.5.3

Também é possivel simular um clique da tecla direita do mouse através do teclado
virtual. Para isso, use a seguinte tecla do teclado virtual.

Ativar arquivo de paginag¢ao do Windows

jde

Em trabalhos intensivos no MOVI-C® CONTROLLER (por ex. durante a colocagdo em
operacdo de uma visualizacdo) é vantajoso ativar o arquivo de paginagdo do Win-
dows. Com o arquivo de paginacao do Windows, os aplicativos tém mais RAM dispo-
nivel.

Se o sistema for colocado em operagdo com sucesso, desative o arquivo de pagina-
¢ao do Windows. Através da desativagdo do arquivo de paginagao do Windows, é ga-
rantido que o sistema ndo executa nenhum acesso de escrita desnecessario no car-
tdo de memoéria CFast OMW.

NOTA

Ao desligar o MOVI-C® CONTROLLER, garanta que o sistema controlado pela uni-
dade de controle se encontra em um estado operacional seguro.

Proceda da seguinte forma:

1. Abra o menu Iniciar e digite "Control Panel" (Painel de controle) na pesquisa de
texto.

2. Na lista de resultados, clique na entrada do app [Control Panel] (Painel de contro-
le).

3. Acesse o submenu "System and Security” (Sistema e Segurancga) e clique na en-
trada "System" (Sistema).

= A janela "View basic information about your computer" (Exibir informacgdes
basicas sobre o seu computador) é exibida.

4. No lado esquerdo da janela, selecione o menu "Advanced system settings" (Confi-
guracdes avangadas do sistema).

E system

A Ed 5 Control Panel 5 System and Security » System

Control Panel Home . .. .
View basic information about y¢

% Device Manager Windows edition

@ Remote settings Windows 10 Enterprise

& System protection £ 2015 Microsoft Corporation. All rigl
IG Advanced system settingsl

System

27514137867
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= A janela "System Properties" (Propriedades do sistema) é exibida.

5. Na guia "Advanced" (Avangado) no grupo "Performance"” (Desempenho), clique
no botéo [Settings] (Configuragdes).

Systemn Properties X

Computer Name  Hardware System Protection  Remote

You must be logged on as an Administrator to make most of these changes.

Performance

Visual effects, processor scheduling, memory usage, and virtual memorny

User Profiles
Desktop settings related to your sign+n

Settings...
Startup and Recovery
System startup, system failure, and debugging information
Settings...
Environment Variables...
QK Cancel Apply

27514334859
= E exibida a janela "Performance Options" (Opgdes de desempenho).

6. Na guia "Advanced" (Avangado) no grupo "Virtual memory" (Memodria virtual), cli-
que no botédo [Change] (Alterar).

Performance Options X

Visual Effects Data Execution Prevention

Processor scheduling

Choose how to allocate processor resources,

Adjust for best performance of:

(®) Programs (O Background services

Virtual memory

A paging file is an area on the hard disk that Windows uses as if it
were RAM,

Total paging file size for all drives: 1488 MB

Cancel Apply

27514345611

= A janela "Virtual Memory" (Meméoria virtual) é exibida.
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7. Ative o campo de opgao "System managed size" (Tamanho gerenciado pelo siste-
ma) e clique no botéo [Set] (Definir). Em seguida, confirme a introdugéo com [OK].

Virtual Memory X

[] Automatically manage paging file size for all drives

Paging file size for each drive
Drive [Volume Label] Paging File 5ize (MB)

C [OMWx2X] Systermn managed

Selected drive: C: [OMW2X]
Space available: 17396 MB
(O) Custom size:

Initial size (hB):

taximum size (MEY:

I@ Systern managed size I

O No paging file

Total paging file size for all drives
Minimum allowed: 16 MB
Recommended: 1330 ME
Currently allocated: 640 MB

27514425739

= O arquivo de paginagao ¢é ativado.
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6.5.4 Configurar inicializagdao automatica do sistema

Apds a colocagdo em operagao, € possivel configurar o sistema de modo que iniciali-
ze automaticamente para, por ex., exibir diretamente uma visualizagao criada.

Proceda da seguinte forma:

1. Abra o menu Iniciar e digite "Run" (Executar) na pesquisa de texto.

2. Na lista de resultados, clique na entrada do app [Run] (Executar).
= A janela "Run" (Executar) é exibida.

3. No campo de inser¢do "Open" (Abrir), insira 0 comando "control user-
passwords2" e confirme com [OK].

= Run X

== Type the name of a program, folder, docurmnent, or Internet
resource, and Windows will open it for you,

Open: I control userpasswnrds}ll v

Cancel Browse..,

27514433803
= A janela "User Accounts" (Contas de usuario) é exibida.

4. Para o usuario que deve ficar logado automaticamente, desative a caixa de con-
trole "Users must enter a user name and password to use this computer” (Os
usuarios devem digitar um nome de usuario e uma senha para usar este computa-
dor).

User Accounts X
Users  Advanced

$ Use the list below to grant or deny users access to your computer,
D andto change passwords and other settings.

I []iUsers must enter a user name and password to use this computer.il

Users for this computer:

User Name Group
U4 Sew Administrators
Add Remove Properties

Password for TekRevue

To change your password, press Ctrl-Alt-Del and select
Change Password.

Reset Password...

I

27514580363
5. Confirme a desativagao da opgao com [OK].
= E-lhe solicitado que insira a senha de usuario.
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6. Insira a sua senha de usuario e confirme com [OK].

7. Para a inicializagao automatica de uma visualizagao, crie um atalho no grupo de
programas "Startup” (Inicializagdo) no menu Iniciar do Windows.
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7 Procedimento na troca de unidade

Ao trocar um MOVI-C® CONTROLLER, leve em consideragéo o capitulo "Notas de
instalagao" (— 18). Insira o <cartdo de memoédria CFast OMH do
MOVI-C® CONTROLLER a trocar no novo MOVI-C® CONTROLLER.

Os valores dos valores das varidveis armazenados permanentemente no
MOVI-C® CONTROLLER né&o s&o armazenados no cartdo de memdaria CFast OMH
por padrao. Para salvar os valores das variaveis no cartdo de memoéria CFast OMH,
selecione um dos procedimentos a seguir:

* Programe um programa IEC correspondente.

« Importe o backup de dados para o software de engenharia MOVISUITE® através
do gerenciamento de projetos (fungdo em preparagéo).

NOTA

Instrugbes para a substituicdo dos acionamentos encontram-se nos manuais dos
respectivos conversores de aplicagéo.

e
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8 Procedimento de atualizagao de firmware

Siga os passos descritos nos capitulos seguintes para atualizar o firmware do
MOVI-C® CONTROLLER.

8.1 Exportar imagem de firmware

1. Crie um novo projeto no MOVISUITE® através da entrada "Planejar" no menu "Ini-
ciar".

2. Adicione ao projeto MOVISUITE® na visualizagdo da fungdo o
MOVI-C® CONTROLLER desejado na versdo desejada.

3. No projeto MOVISUITE®, clique no MOVI-C® CONTROLLER.
= O menu de configuragdo do MOVI-C® CONTROLLER ¢ aberto.

4. Na area "Fungdes", abra o submenu "Gerenciamento de dados" e ai 0 menu "Ex-
portar firmware".

.

(@) MOVISUITE® Planning Startup

@ > Device 10+ Configure communication

CONTROLLER 4.1.2 Export firmware

Device properties

Device data Export firmware

Communication

Functions

Firmware Export

EFD' Data management

Diagnostics

Status.

E Licensing Device replacement

MOVIRUN® flexible Export firmware

Ell IEC project

Data management

Catalog

28127358475

5. No menu "Exportar Firmware" clique no botao [Exportagao de firmware].
= E exibida uma janela para selecionar os diretérios de exportagao.
6. Navegue até o diretorio de exportagéo desejado e confirme a selegdo com [OK].

= No diretério de exportagdo selecionado €& gravado o firmware do
MOVI-C® CONTROLLER como arquivo ZIP (nome do arquivo: FS.zip).
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Copiar imagem de firmware para o cartao de memoéria OMH

fde

1. Retire o cartdo de memadria OMH do MOVI-C® CONTROLLER. O mecanismo de
insergcao do cartdo de memoria OMH esta descrito no capitulo "Inser¢ao de car-
tdes de memoria" (— B 30).

2. Para ler os arquivos existentes, insira o cartdo de meméria OMH em um leitor de

cartdes de memoaria conectado em seu PC. Opcionalmente, vocé pode usar outra
interface adequada do seu PC.

3. Com um explorador de arquivos, abra o conteddo do cartdo de memaéria OMH no
seu PC.

app
backup
log

Qs
system

"I_-‘I'J SewPlcPkg.xsd

28166114571

NOTA

O diretdrio "licenses" (licengas) no cartdo de memadria OMH contém os seus arquivos
de licenga. Para que as licengas que vocé adquiriu continuem ativas, esse diretério
precisa estar presente novamente no cartdo de memadria OMH apés a atualizagdo de
firmware.

4. Para efetuar um backup dos seus arquivos de licenga, salve o diretério "licen-
ses" (licencas) localmente no seu PC.

Exclua todos os arquivos no cartdo de meméria OMH.

Descompacte o arquivo ZIP da imagem de firmware desejada no cartao de memo-
ria OMH. Estao disponiveis informagdes adicionais sobre a exportagdo no capitulo
"Exportar imagem de firmware" (— & 90).

7. Copie o diretério "licenses" (licengas) salvo localmente em seu PC para o cartéo
de memoéria OMH.
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fde

NOTA

Vocé também pode repor o diretério "licenses" (licengas) apds apagar o cartéo de
memoria OMH através do gerenciador de licengas MOVISUITE®. Para tanto, efetue
0s seguintes passos:

v" O PC de engenharia e 0o MOVI-C® CONTROLLER estao conectados.
v' O PC de engenharia esta conectado a Internet.

« Coloque o cartdo de memadria OMH no MOVI-C® CONTROLLER. Ver capitulo "In-
sercao de cartdes de memoaria" (— B 30).

« Abra o gerenciador de licengas através do menu de contexto do
MOVI-C® CONTROLLER no MOVISUITE® no menu "Tools" (Ferramentas).

 Clique em [Transferir licengas para o MOVI-C® CONTROLLER].

= A atualizagdo de firmware foi executada. Vocé pode agora criar um novo projeto
MOVISUITE®.
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Descarte de residuos

SEW Service

Descarte de residuos

Descarte o produto e todas as pecas separadamente de acordo com sua natureza e
as regulamentag¢des nacionais. Se disponivel, recicle o produto ou entre em contato
com uma empresa de tratamento de residuos. Se possivel, separe o produto nas se-
guintes categorias:

Ferro, aco ou ferro fundido
Aco inoxidavel

imas

Aluminio

Cobre

Componentes eletronicos
Plastico

As seguintes substancias representam um risco para a sua saude e o meio ambiente.
Observe que essas substancias devem ser coletadas e descartadas separadamente.

Oleo e graxas

Colete o 6leo usado e a graxa usada de acordo com o tipo. Tenha em atengéo pa-
ra o 6leo usada nao ser misturado com solventes. Descarte o 6leo usado e a gra-
xa usada de acordo de forma correta.

Tela
Capacitores
Acumuladores
Baterias

Este produto contém pilhas ou acumuladores. Descarte o produto e as pilhas ou acu-
muladores separadamente dos residuos urbanos de acordo com as regulamentac¢des
nacionais.
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10 Dados técnicos

10.1 Informacgao geral

Dados técnicos gerais

Imunidade a interferéncias

Atende a norma EN 61800-3; 2. ambiente

Emissao de interferéncias

Categoria de valor limite C2 conforme EN 61800-3

Temperatura ambiente 8,

0°C-+50°C

Tipo de refrigeragéo

Refrigeracdo por convecgao e condugao de calor

Condigoes ambientais

Condicoes climaticas

* Armazenamento por longos periodos:

EN 60721-3-1 Classe 1K2 Temperatura -25 °C — +70 °C
* Transporte:

EN 60721-3-2 Classe 2K3 Temperatura -25 °C — +70 °C
* Operagao (local fixo, a prova de intempéries):

EN 60721-3-3 Classe 3K3 Temperatura 0 °C — +50 °C

Substéncias ativas quimicamente

* Armazenamento por longos periodos:
EN 60721-3-1 Classe 1C2

* Transporte:
EN 60721-3-2 Classe 2C2

* Operacao (local fixo, a prova de intempéries):
EN 60721-3-3 Classe 3C2

Substancias ativas mecanicamente

* Armazenamento por longos periodos:
EN 60721-3-3 Classe 1S1

* Transporte:
EN 60721-3-3 Classe 251

* Operacgao (local fixo, a prova de intempéries):
EN 60721-3-3 Classe 351

Teste de vibragao

e 3M5 conforme EN60721-3-3
e 5M1 conforme EN60721-3-5

Grau de protecao

Classe de protecao IP

IP20 de acordo com EN 60529

Classe de impurezas

2 de acordo com IEC 60664-1

Categoria de sobretensao

11l conforme IEC 60664-1

Altitude de instalagao

Maximo 3800 m (nivel do mar)
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10.2 Dados técnicos

Dados técnicos
Dados técnicos

MOVI-C® CONTROLLER progressive UHX65A-R

Alimentacéo elétrica

» Consumo de poténcia: P, =30 W
* Tensao de alimentagdo U = 24 VCC conforme 61131-2

+ Consumo de corrente |, = 1.3 A
(com tensao de alimentagao 24 VCC)

O MOVI-C® CONTROLLER deve ser alimentado por uma
fonte de tenséo externa.

Memoaria

* Dados retain: 32 kB
* Retain persistent: 2 kB

* Memodria de programa: 64 MB para aplicagéo, incluindo bibli-
otecas IEC

*  Memoria de dados: 64 MB

Cartdo de memoria CFast da unidade
Windows
(Slot de cartao XM2):

OMW62A (32 GB)
OMW63A (64 GB)

» Pacote de software:
— Sistema operacional Windows 10 loT Enterprise (-C2)

Cartdo de memoria CFast unidade de
controle

* Pode ser lido por PC

* Inclui:
(Slot de cartdo XM1): — Firmware
OMHG5A-C1 — Programa IEC
— Dados de aplicacao
*  Memoria de 2 GB
X5 Tipo de conexao: Conector

Conexao da tenséo de alimentagéo de
24 \JCC (conexao de 2 polos)

« 1fio: 0.25 mm? — 2.5 mm?
« 2fio: 0.5 mm? — 1.5 mm? (TWIN-AEH")

X30
Interface EtherCAT®/SBusYs
(soquete RJ45)

System bus SBus™ VS rapido baseado em EtherCAT® para cone-
xao mestre

X80, X82
Interface de engenharia
(soquete RJ45)

+ TCP/IP

» Possibilidades de conexdo: PC de engenharia, visualizagao,
outro comando

* A engenharia de todos os componentes conectados ao
MOVI-C® CONTROLLER da SEW-EURODRIVE pode ser
realizada através do MOVI-C® CONTROLLER.

X40, X41
Interface fieldbus
(soquete RJ45)

Interfaces fieldbus para conexao escravo
(EtherNet/IP™, Modbus TCP e PROFINET 10)

X90

Interface de engenharia para a unidade Windows

USB 1-3

Interfaces USB atribuidas ao sistema operacional Windows

1) AEH: Terminal para cabos
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Dados técnicos
Dados técnicos da interface PROFINET

10.3

Dados técnicos da interface PROFINET

MOVI-C® CONTROLLER progressive UHX65A

Identificagédo do fabricante 010Ahex

ID da unidade 13dec

Tecnologia de conexao RJ45

Taxa de transmisséo 100 MBaud, full duplex
Comprimento maximo dos dados de pro- |512 PD

cesso

Protocolos de rede ARP, ICMP

Protocolos de aplicagao

PROFINET 10, HTTP, SNMP, SEW-Application-Services

Nuameros de porta usados

80, 161, 310, portas PROFINET DCE/RPC (dindmico através
de End Point Mapper)

Conformance Class

C

Perfis de aplicagao

PROFIsafe, PROFlenergy (em preparagéo)

Tipos de cabos permitidos

A partir da categoria 5, classe D de acordo com IEC 11801

Comprimento maximo do cabo (Switch pa-
ra Switch)

100 m

Nome do arquivo EDS

GSDML-Vx.yz-SEW-MOVI-C-CONTROLLER-UHX65- aaa-
ammdd-hhmmss
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Dados técnicos
Visao geral das portas

10.4 Visao geral das portas
10.41 Descricado da interface
As interfaces Ethernet do MOVI-C® CONTROLLER possuem as seguintes fungdes:
«  X30 - Interface EtherCAT®/SBus™"® para conexao mestre
» X80/X82 — Interface de engenharia para a unidade de controle
* X90 - Interface de engenharia para a unidade Windows
*  X40/X41 — Interfaces fieldbus para conexao escravo
10.4.2 Interface de engenharia
Porta TCP/ |Fungao Direitos
UDP
21 TCP |FTP Leitura e escrita no sistema de arquivos
23 TCP |Telnet Leitura de dados de diagnostico OEM
310 TCP/ | Data-Streaming Leitura e escrita de todos os parametros indi-
UDP cados
11740 - TCP |CODESYS Engineering Leitura e escrita
11743
1740 - 1743 |UDP |CODESYS Engineering Leitura e escrita
10.4.3 Interface Windows
Conforme a instalagdo e configuragéo do sistema operacional Windows e dos compo-
nentes de software instalados adicionalmente, estdo disponiveis as seguintes portas,
entre outras:
Porta TCP/UDP | Funcgao
7 TCP/UDP | Echo
9 TCP/UDP | Discard
13 TCP/UDP | Daytime
17 TCP/UDP | Quote of the day
19 TCP/UDP | Character generator protocol
135 TCP Microsoft EPMAP (End Point Mapper)/DCE/RPC Locator Service
139 TCP Microsoft EPMAP (End Point Mapper)/DCE/RPC Locator Service
161 UDP SNMP
300 TCP/UDP | SMLP
445 TCP Liberagdes SMB Microsoft-DS (também conhecido pelo nome da implementagéo
livre Samba)
500 UDP Internet Security Association and Key Management Protocol (ISAKMP)
515 TCP Servigos de impressao Line Printer Daemon
3389 TCP Microsoft Terminal Server (RDP), registrado oficialmente como Windows Based
Terminal (WBT)
4500 UDP IPSec NAT Traversal (RFC 3947)

10
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Visao geral das portas

Porta

TCP/UDP |Funcgao

5355

ubpP

LLMNR - Link-Local Multicast Name Resolution

10.4.4 PROFINET

Porta

TCP/
UDP

Funcao

Direitos

Definigao di-
namica de
porta atra-
vés de End
Point Map-
per

ubP

PROFINET DCE/RPC

Leitura e escrita de todos os parametros indi-
cados

Ethertype 8892hex

Troca de dados de processo

Conexdo de comando

Ethertype 88B5hex

Address Editor da SEW-EURODRIVE

Leitura e escrita nos parametros de enderego
da interface Ethernet

310 TCP/ | Data-Streaming Leitura e escrita de todos os parametros indi-
UDP cados
161 UDP |SNMP Leitura em MIBs

98 Manual - MOVI-C® CONTROLLER progressive UHX65A

25868926/PT-BR — 02/2019



25868926/PT-BR — 02/2019

Desenhos dimensionais 1 1
MOVI-C® CONTROLLER

11 Desenhos dimensionais
11.1 MOVI-C® CONTROLLER
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1 1 Desenhos dimensionais
Acessorio de passagem de cabos

11.2  Acessorio de passagem de cabos
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