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1 Remarques générales
Utilisation de la documentation

1 Remarques générales

11 Utilisation de la documentation

Ce manuel est un élément a part entiére du produit ; il contient des remarques impor-
tantes pour l'exploitation et le service. Le manuel s'adresse a toutes les personnes qui
réalisent des travaux de montage, d'installation, de mise en service et de maintenance
sur le produit.

Il doit étre accessible dans des conditions de lisibilité satisfaisantes. S'assurer que les
responsables de l'installation et de son exploitation ainsi que les personnes travaillant
sur l'appareil sous leur propre responsabilité ont intégralement lu et compris le
manuel. En cas de doute et pour plus d'informations, consulter l'interlocuteur SEW
local.

1.2 Structure des consignes de sécurité

1.21 Signification des textes de signalisation

Le tableau suivant présente et explique les textes de signalisation pour les consignes
de sécurité, les remarques concernant les dommages matériels et les autres re-
marques.

Texte de signalisa- | Signification Conséquences en cas de
tion non-respect
DANGER'! Danger imminent Blessures graves ou mortelles
AVERTISSE- Situation potentiellement dangereuse Blessures graves ou mortelles
MENT!
PRUDENCE ! Situation potentiellement dangereuse Blessures légéres
ATTENTION ! Risque de dommages matériels. Endommagement du systéme d'entraine-
ment ou du milieu environnant
REMARQUE Remarque utile ou conseil facilitant la
manipulation du systéme d'entrainement

1.2.2 Structure des consignes de sécurité relatives a un chapitre

Les consignes de sécurité relatives a un chapitre ne sont pas valables uniquement
pour une action spécifique, mais pour différentes actions concernant un chapitre. Les
pictogrammes utilisés rendent attentif & un danger général ou spécifique.

Présentation formelle d'une consigne de sécurité relative a un chapitre :
TEXTE DE SIGNALISATION !

Nature et source du danger.
Conséquences en cas de non-respect.
* Mesure(s) préventive(s).

1.2.3 Structure des consignes de sécurité intégrées

Les consignes de sécurité intégrées sont placées directement au niveau des instruc-

tions opérationnelles, juste avant I'étape dangereuse.
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Séparateur décimal pour les valeurs

Présentation formelle d'une consigne de sécurité intégrée :

+ TEXTE DE SIGNALISATION ! Nature et source du danger.
Conséquences en cas de non-respect.
— Mesure(s) préventive(s).

1.3 Séparateur décimal pour les valeurs

Dans cette documentation, le point est utilisé comme séparateur décimal dans les ta-
bleaux.

Exemple : 30.5 kg

14 Recours en cas de défectuosité

Il est impératif de respecter les instructions et remarques de la documentation afin
d'obtenir un fonctionnement correct et de bénéficier, le cas échéant, d'un recours en
cas de défectuosité. Il est donc recommandé de lire le manuel avant de faire fonction-
ner les appareils !

S'assurer que le manuel est accessible aux responsables de l'installation et de son
exploitation ainsi qu'aux personnes travaillant avec I'application sous leur propre res-
ponsabilité dans des conditions de parfaite lisibilité.

1.5 Autres documentations

Utiliser les documentations correspondantes pour tous les autres appareils.

1.6 Noms de produit et marques

Les marques et noms de produit cités dans cette documentation sont des marques
déposées dont la propriété revient aux détenteurs des titres.

1.6.1 Marque de Beckhoff Automation GmbH

EtherCAT® est une marque déposée et une technologie brevetée sous licence de
Beckhoff Automation GmbH, Allemagne.

m—
EtherCAT.

1.7 Mention concernant les droits d'auteur

© 2019 SEW-EURODRIVE. Tous droits réservés. Toute reproduction, exploitation,
diffusion ou autre utilisation — méme partielle — est interdite.

1
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Consignes de sécurité
Remarques préliminaires

Consignes de sécurité

Remarques préliminaires

Les consignes de sécurité générales ci-dessous visent a prévenir les risques de dom-
mages corporels et matériels et s'appliquent en priorité pour I'utilisation des appareils
décrits dans cette documentation. En cas d'utilisation de composants supplémen-
taires, respecter les consignes de sécurité et avertissements les concernant.

Obligations de I'exploitant

L'exploitant est tenu de s'assurer que les consignes de sécurité générales sont
respectées. S'assurer que les responsables de l'installation et de son exploitation ainsi
que les personnes travaillant sur le produit sous leur propre responsabilité ont intégra-
lement lu et compris la documentation.

L'exploitant est tenu de s'assurer que les taches décrites ci-aprés sont exécutées
exclusivement par du personnel spécialisé.

* Implantation et montage

* Installation et raccordement
* Mise en service

+ Entretien et maintenance

+ Mise hors service

+ Démontage

S'assurer que les personnes travaillant sur le produit respectent les prescriptions, dis-
positions, documentations et remarques suivantes.

+ Consignes de sécurité et de prévention en vigueur sur le plan national ou local

« Etiquettes signalétiques de I'appareil

* Tous les autres supports de détermination, les notices d'installation et de mise en
service ainsi que les schémas de branchement

* Ne pas monter, installer ou mettre en route des produits endommagés.

* Toutes les prescriptions et dispositions spécifiques a l'installation

S'assurer que les installations dans lesquelles le produit est intégré sont équipées de
dispositifs de surveillance et de protection supplémentaires. Respecter les disposi-
tions de sécurité et la législation en vigueur concernant les moyens de production
techniques et les prescriptions de protection.

8 Manuel — MOVI-C® CONTROLLER progressive UHX65A
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Personnel
spécialisé

pour les travaux
meécaniques

Personnel
spécialisé

pour les travaux
électrotechniques

Qualifications
complémentaires

Personnel qualifié

2.4

Consignes de sécurité
Personnes concernées

Personnes concernées

Toutes les interventions mécaniques doivent étre exécutées exclusivement par du
personnel spécialisé qualifié. Selon cette documentation, sont considérées comme
personnel qualifié les personnes familiarisées avec le montage, linstallation mé-
canique, I'élimination des défauts ainsi que la maintenance du produit et ayant les
qualifications suivantes :

* Qualification dans le domaine de la mécanique conformément aux prescriptions
nationales en vigueur

* connaissance de la présente documentation

Toutes les interventions électrotechniques doivent étre exécutées exclusivement par
du personnel électricien spécialisé qualifié. Selon cette documentation, sont considé-
rées comme personnel électricien qualifié les personnes familiarisées avec l'installa-
tion électrique, la mise en service, I'élimination des défauts ainsi que la maintenance
du produit et ayant les qualifications suivantes :

* Qualification dans le domaine de I'électrotechnique conformément aux prescrip-
tions nationales en vigueur

+ Connaissance de la présente documentation

Ces personnes doivent également étre familiarisées avec les prescriptions de sécurité
et reglementations en vigueur ainsi qu'avec les normes, directives et réglementations
citées dans la présente documentation. Ces personnes doivent étre expressément
autorisées par l'entreprise pour mettre en route, programmer, paramétrer, identifier et
mettre a la terre les appareils, les systémes et les circuits électriques selon les stan-
dards de sécurité fonctionnelle en vigueur.

Les taches relatives au transport, au stockage, a l'exploitation et au recyclage doivent
étre effectuées exclusivement par du personnel qualifié. Les qualifications du person-
nel doivent lui permetire d'effectuer les taches nécessaires de maniere sire et
conforme a la destination de I'appareil.

Utilisation conforme a la destination des appareils

Le produit est destiné au montage dans des installations ou des machines électriques.

La mise en service d'un appareil incorporé dans une installation électrique ou une ma-
chine ne sera pas autorisée tant qu'il n'aura pas été démontré que la machine res-
pecte pleinement les réglementations et les directives locales. La directive machines
2006/42/CE ainsi que la directive CEM 2014/30/UE sont applicables sur le marché
européen. Respecter la norme EN 60204-1 (Sécurité des machines — Equipements
électriques de machines).

Les caractéristiques techniques et les indications concernant le raccordement figurent
sur la plaque signalétique et au chapitre "Caractéristiques techniques" de la présente
documentation. Il est impératif de tenir compte de ces données et indications.

Des blessures graves ou des dommages matériels importants peuvent survenir en
cas d'utilisation non conforme a la destination de I'appareil ou de mauvaise utilisation.

Manuel — MOVI-C® CONTROLLER progressive UHX65A
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2 Consignes de sécurité

Sécurité fonctionnelle

241 Applications de levage

Afin d'éviter tout risque de blessures mortelles dues a la chute d'un dispositif de
levage, tenir compte des remarques suivantes lors de I'utilisation du produit dans des
applications de levage.

« Utiliser des dispositifs de protection mécaniques.
» Effectuer une mise en service du dispositif de levage.

2.5 Sécurité fonctionnelle

Sauf mention expresse dans la documentation, I'appareil ne doit en aucun cas assurer
des fonctions de sécurité sans dispositif de sécurité amont.

2.6 Transport

A réception du matériel, vérifier s'il n'a pas été endommagé durant le transport. Le cas
échéant, faire immédiatement les réserves d'usage auprés du transporteur. Le
montage, l'installation et la mise en service sont interdits en cas d'endommagement
de l'appareil.

Lors du transport, respecter les instructions suivantes.
« S'assurer que l'appareil ne subit aucun choc mécanique.
Utiliser des moyens de manutention adaptés, suffisamment solides.

Tenir compte des remarques concernant les conditions climatiques du chapitre
"Caractéristiques techniques" de la documentation.

2.7 Implantation et montage
L'implantation et le refroidissement du produit doivent étre assurés conformément aux
prescriptions de la présente documentation.

Protéger le produit contre toute contrainte mécanique importante. Le produit et ses
piéces d'adaptation ne doivent pas déborder sur les itinéraires empruntés par le per-
sonnel et les véhicules. Durant le transport et la manutention, les composants ne
doivent en aucun cas étre déformés ou les distances d'isolement modifiées. Les
composants électriques ne doivent en aucun cas étre endommagés ou détériorés par
action mécanique.

Tenir compte des remarques du chapitre Installation mécanique de la documentation.

271 Restrictions d'utilisation
Applications interdites, sauf si les appareils sont spécialement congus a cet effet.
« L'utilisation dans les zones a risque d'explosion.

« L'utilisation dans un environnement ou il existe un risque de contact avec des
huiles, des acides, des gaz, des vapeurs, des poussiéres, des rayonnements, etc.
nocifs.

» L'utilisation dans des applications générant des vibrations et des chocs dont le
niveau dépasse celui indiqué dans la norme EN 61800-5-1.

« L'utilisation a une altitude supérieure a 3800 m au-dessus du niveau de la mer

1(0)  Manuel - MOVI-C® CONTROLLER progressive UHX65A
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Consignes de sécurité 2

Installation électrique

2.8 Installation électrique

S'assurer que toutes les protections nécessaires sont correctement en place aprés
I'installation électrique.

Prévoir les mesures et installations de sécurité conformément aux prescriptions en
vigueur (p. ex. EN 60204-1 ou EN 61800-5-1).

2.8.1 Mesure de protection indispensable

S'assurer que la mise a la terre de I'appareil est raccordée correctement.

2.9 Sécurité du réseau et protection d'acces

Un systéme de bus permet d'adapter précisément les composants d'entrainement
électroniques aux spécificités de l'installation. Il en découle un risque de modification
non visible des paramétres qui peut mener a un comportement inattendu mais pas in-
contrdlable du systéme et peut avoir des répercussions négatives sur la sécurité de
fonctionnement, la disponibilité du systéme ou la sécurité des données.

S'assurer qu'il n'y a pas d'accés non autorisé, en particulier dans des systémes ou
des interfaces d'ingénierie en réseau basé sur Ethernet.

L'utilisation de standards de sécurité informatiques spécifiques compléte la protection
d'accés aux ports. La liste des ports est disponible dans les caractéristiques
techniques de I'appareil raccordé.

2.10 Abréviation

L'abréviation suivante est utilisée dans la présente documentation.

Codification Abréviation
MOVI-C® CONTROLLER progressive UHX65A MOVI-C® CONTROLLER

Manuel — MOVI-C® CONTROLLER progressive UHX65A 7 7]
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Introduction

Généralités

3 Introduction

3.1 Généralités

311 Contenu de ce manuel

Ce manuel décrit :

+ le montage du MOVI-C® CONTROLLER

+ les interfaces et les diodes du MOVI-C® CONTROLLER
« l'accés ingénierie au MOVI-C® CONTROLLER

» ['utilisation des cartes mémoire CFast

+ les Interfaces du MOVI-C® CONTROLLER utilisées en combinaison avec les
cartes mémoire CFast.

 la configuration et la mise en service du MOVI-C® CONTROLLER avec l'interface
bus de terrain

* la premiére procédure de démarrage de la carte mémoire Windows

3.1.2 Documentations complémentaires

Pour l'ingénierie rapide et efficace du MOVI-C® CONTROLLER, nous recommandons,
en plus de ce manuel, les documentations suivantes.

» Manuel Automatisation avec MOVI-C® CONTROLLER

« Manuel produit Variateurs d'application MOVIDRIVE® modular

« Manuel produit Variateurs d'application MOVIDRIVE® system

En cas d'utilisation de la carte mémoire CFast avec le systéme d'exploitation Windows

* Pour la configuration et I'utilisation du systéme d'exploitation Windows, consulter
exclusivement la documentation mise a disposition par Microsoft.

Utiliser dans tous les cas des documentations et logiciels dans leur version actuelle.

Vous trouverez également sur notre site internet un grand choix de documentations
en plusieurs langues a télécharger. En cas de besoin, ces documentations peuvent
également étre livrées en version imprimée (nous consulter).
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MOVI-C® CONTROLLER

3.2 MOVI-C® CONTROLLER

Le MOVI-C® CONTROLLER de catégorie "progressive" est une plateforme de
contrdle-commande des mouvements destinée aux tdches d'automatisation com-
plexes. Le systéme d'exploitation en temps réel garantit des temps de réaction trés
courts et met a disposition une liaison performante avec les bus systéeme SEW et les
bus de terrain standard. Associée au systéme d'exploitation Windows fonctionnant en
paralléle, elle permet de réaliser des solutions de visualisation complétes et com-
plexes.

Le MOVI-C® CONTROLLER de catégorie "progressive" est préconisé pour l'automati-
sation de machines et de cellules pouvant piloter jusqu'a 16 axes interpolés et
16 axes auxiliaires en fonction de l'applicatif. Cet appareil s'utilise tant comme
contrdle-commande modulaire pour des taches Motion Control complexes telles la
came électronique et la robotique que pour I'automatisation compléte de machines et
d'installations.

3.21 Plaque signalétique

L'illustration suivante présente, a titre d'exemple, la plaque signalétique du
MOVI-C® CONTROLLER.

progressive

EURODRIVE Eingang / Input .
D-76646 Bruchsal U= DC24V | (max)= DC1,3A : &
Made in Germany T= 0..+50°C

CONTROLLER Status: 51 51 51 51 51

SO#: 01.1234567890.0047.18

Type: UHX65A-R-04-NO c C € @

01 02 03 04 05

22884601355

3.2.2 Codification

Le tableau suivant indique la codification.

Exemple : UHX65A-R-04-N0

Nom du produit UHX | MOVI-C® CONTROLLER

Série 65 |progressive
Version A |Version A
Variantes R |+ 0= pasd'interface bus de terrain

+ R = avec interface bus de terrain EtherNet/IP™,
Modbus TCP et PROFINET IO pour raccordement
esclave

Performance 04 |+ 01=E3815CPU (1 core)
+ 02 =E3825 CPU (2 cores)
« 04 = E3845 CPU (4 cores mit TPM")

Option supplémen- | NO |+ NO = mémoire rémanente disponible
taire

1) Trusted Platform Module - Fonctions de sécurité additionnelles

Manuel — MOVI-C® CONTROLLER progressive UHX65A
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3.23 Variantes d'appareil

Le MOVI-C® CONTROLLER est disponible dans les variantes suivantes.

Variante
d'appareil

Interface bus de terrain

UHX65A-0-04-NO

MOVI-C® CONTROLLER sans interface bus de terrain
et avec E3845 CPU

UHX65A-R-04-NO

MOVI-C® CONTROLLER avec interfaces bus de terrain Ether-
Net/IP™ Modbus TCP et PROFINET IO et E3845 CPU

UHX65A-0-02-NO

MOVI-C® CONTROLLER sans interface bus de terrain
et avec E3825 CPU

UHX65A-R-02-NO

MOVI-C® CONTROLLER avec interfaces bus de terrain Ether-
Net/IP™ Modbus TCP et PROFINET IO et E3825 CPU

UHX65A-0-01-NO

MOVI-C® CONTROLLER sans interface bus de terrain
et avec E3815 CPU

UHX65A-R-01-NO

MOVI-C® CONTROLLER avec interfaces bus de terrain Ether-
Net/IP™ Modbus TCP et PROFINET IO et E3815 CPU

1 4 Manuel — MOVI-C® CONTROLLER progressive UHX65A
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3.24 Présentation des interfaces de communication

Le MOVI-C® CONTROLLER présente les interfaces de communication suivantes.

]

Les interfaces de communication Ethernet servent d'interface d'ingénierie au
MOVI-C® CONTROLLER, pour le raccordement d'un pupitre opérateur ainsi que
pour la communication avec d'autres participants Ethernet (p. ex. avec un API)

L'interface EtherCAT®/SBus™"® sert au pilotage des variateurs d'application, des
modules d'extension E/S et d'autres composants esclaves EtherCAT®.

Des interfaces USB sont disponibles pour le branchement de la souris, du clavier
ou du pavé tactile du systeme d'exploitation Windows. L'interface DisplayPort
permet de raccorder un moniteur.

[2]
O I R R O RO R O] 4 4 “
[
. ~ %_LA“’ :&;A@E:&;Aﬁ%
O P ) @) )
N i 0 =) gy =) il J=—) py
= o= o= oe one e
il || = 1| ==l =l E=l S=l & [}/ s/ | -
% A © (©] © (€] ]
o (&
é— I < m ~ =
= n MEREA
(%) (%) (&) (%) 2 ©
= = e
i1
171 6] (5]
22816552843
[1]1 Tension réseau [5] MOVIDRIVE® system
[2] Raccordement bus de terrain [6] Ensemble variateur MOVIDRIVE® modular

[3] Raccordement ingénierie

[7] MOVI-C® CONTROLLER

[4] Raccordement EtherCAT®/SBus™"®
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Interface de communication Ethernet (X90)

L'interface de communication Ethernet X90 est affectée a la partie Windows du
MOVI-C® CONTROLLER. L'interface est disponible uniqguement lorsque la carte mé-
moire CFast avec le systéme d'exploitation Windows est insérée. Cette interface
permet de réaliser les fonctions suivantes.

* Accés au systéme d'exploitation Windows par liaison a un serveur a distance
» Connexion avec un systeme de visualisation
» Liaison avec le niveau de commande

Interface de communication Ethernet (X80, X82)

L'interface de communication Ethernet (X80, X82) est affectée a la partie pilotage
(systéme d'exploitation en temps réel) du MOVI-C® CONTROLLER . Cette interface
permet de réaliser les fonctions suivantes.

+ Ingénierie du MOVI-C® CONTROLLER

+ Visualisation par PC (p. ex. interface OPC)

» Liaison avec le niveau de commande

L'ingénierie du MOVI-C® CONTROLLER comprend les taches suivantes.
+ Configuration

+ Paramétrage

* Programmation

L'ingénierie est réalisée a l'aide du logiciel d'ingénierie MOVISUITE®. Ce logiciel in-
tégre de nombreux outils performants pour la mise en service et le diagnostic de tous
les appareils SEW raccordés.

Interface EtherCAT®/SBus®"S (X30)

L'interface EtherCAT®/SBus™"® (X30) permet de raccorder les appareils suivants au
MOVI-C® CONTROLLER.

« Variateurs d'application MOVIDRIVE® modular

» Variateurs d'application MOVIDRIVE® system

« Systéme d'extension E/S MOVI-PLC® génération C
+ Composants tiers avec fichier de configuration ESI

Le nombre maximal de variateurs d'application pouvant étre raccordés au
MOVI-C® CONTROLLER est de 32.

Interface bus de terrain (X40, X41)

Les interfaces bus de terrain (X40, X41) permettent de raccorder le
MOVI-C® CONTROLLER a un API.

L'interface bus de terrain est intégrée dans le MOVI-C® CONTROLLER.

Carte réseau virtuelle (VNET)

La carte réseau virtuelle est utilisable uniquement si la carte mémoire CFast OMW
avec le systéme d'exploitation Windows est insérée. Pour plus d'informations, consul-
ter les chapitres "Carte mémoire CFast OMW" (— B 17) et "Carte réseau virtuelle
(VNET)" (— B 23).
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3.2.5 Carte mémoire CFast OMH

La carte mémoire CFast OMH (carte pour UHX65A : OMHG65A-C1) est nécessaire
pour I'exploitation du MOVI-C® CONTROLLER et contient le firmware, le programme
CEl ainsi que les données utilisateur (p. ex. recettes). Elle peut étre utilisée, lors du
remplacement d'un axe, pour la sauvegarde des données et le paramétrage automa-
tique. La carte mémoire CFast est a insérer dans le logement pour carte XM1 du
MOVI-C® CONTROLLER. Voir chapitre "Insertion des cartes mémoire" (— 2 30).

3.2.6 Carte mémoire CFast OMW

La carte mémoire CFast OMW permet d'ajouter au MOVI-C® CONTROLLER un sys-
téme d'exploitation Windows et peut étre utilisée, p. ex. pour la visualisation de l'instal-
lation. La carte mémoire CFast OMW est a insérer dans le logement pour carte XM2
du MOVI-C® CONTROLLER. Voir chapitre "Insertion des cartes mémoire" (— B 30).

La carte mémoire est disponible en différentes exécutions. En fonction de ses diffé-
rentes caractéristiques, la codification de la carte mémoire est la suivante.

Exemple : OMW62A-2-C2
Nom du produit OM | Carte mémoire MOVI-C® CONTROLLER

W |GPOS
Exécution 62 [+ 62=32Go
+ 63=64Go
Version A |Version A
Technologie 2 |+ 0=SLC (Single-Level Cell) 70 °C

Durée de vie : = 100 000 — 300 000 cycles d'écriture

Carte mémoire pour cas d'application avec grandes
quantités de données.

* 2 =MLC (Multi-Level Cell) 85 °C
Durée de vie : = 10 000 cycles d'écriture

Alternative pour cas d'application avec petites quan-
tités de données.

Image C2 |- C2 = systéme d'exploitation Windows 10 loT Enterprise
(EN)

Pour le systéme d'exploitation Windows, un MOVI-C® CONTROLLER met a disposi-
tion les matériels suivants avec la codification UHX65A-R-04.

» Intel Atom E3845 (Windows 10 loT Enterprise utilise deux cores)
* 4 Go de mémoire vive

* 1 x Ethernet 10 Mbauds / 100 Mbauds / 1000 Mbauds (X90)

+ 1 x Ethernet virtuel vers la partie pilotage

« 3xUSB20(USB1,2,3)

+ 1 x DisplayPort

Manuel — MOVI-C® CONTROLLER progressive UHX65A 1 7
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Accessoires pour l'installation

4 Consignes d'installation

4.1 Accessoires pour l'installation

Les accessoires suivants peuvent étre commandés avec les références suivantes.

411 Cables de bus systéeme

Cable servant a raccorder le MOVI-C® CONTROLLER a d'autres composants d'auto-
matisation (p. ex. variateurs d'application MOVIDRIVE® modular / system)

Dénomination Longueur Connecteur Référence
@:ﬂ:@
« 0.75m + 18167039
Cable de bus systéme a © 15m © 18179975
4 poéles, bus systéme *+ 3m 2 x RJ45 * 18167047
EtherCAT®/SBusP-Ys N 5m . 18179983
* 10m « 18179991

Pour plus d'informations, consulter le chapitre "Cables de bus systéme" (— B 28).

41.2 Accessoires pour le cheminement des cables

Accessoires pour garantir et stabiliser le cheminement des cébles ou les raccorde-
ments sur les bornes du MOVI-C® CONTROLLER.

Dénomination

Référence

En détail

e 2XVis

* 6 x serre-cable

Accessoires pour le cheminement des cables

* 1 x porte-cable (voir illustration)

28260708

Pour plus d'informations concernant le montage, consulter le chapitre "Accessoires
pour le cheminement des cables" (— B 31).
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4.2 Installation mécanique

A PRUDENCE

Risque de dommages corporels et matériels.
Ne pas installer de MOVI-C® CONTROLLER défectueux ou endommagé.

Avant le montage de chaque appareil, s'assurer de I'absence de détériorations
visibles et remplacer I'appareil endommagé.

421 Dégagement minimal et sens de montage

Le MOVI-C® CONTROLLER est monté dans l'armoire de commande. Lors du
montage, tenir compte de ce qui suit.

Au moyen de la téle support correspondante, monter I'appareil (sur toute sa sur-
face) sur une surface métallique nu de la paroi arriére de I'armoire de commande.

Pour assurer une ventilation correcte du MOVI-C® CONTROLLER, prévoir un es-
pacement de 100 mm minimum au-dessus et en dessous de l'appareil et de
20 mm sur les cbdtés gauche et droit a partir du boitier. Veiller a ce que la circula-
tion de l'air dans cette zone de dégagement ne soit pas entravée par des cables
ou par du matériel d'installation. Monter I'appareil de préférence a gauche de I'en-
semble variateur.

S'assurer que le MOVI-C® CONTROLLER n'est pas situé directement dans la
zone de dissipation de l'air chaud d'autres appareils.

Installer I'appareil uniquement a la verticale. Le montage horizontal, transversal ou
téte en bas n'est pas autorisé.
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Installation électrique

4.3 Installation électrique
REMARQUE
i Installation avec séparation sdre.

L'appareil satisfait a toutes les exigences de la norme EN 61800-5-1 en matiére de

séparation s(re des circuits des éléments de puissance et électroniques. Pour garan-
tir une séparation sire, tous les circuits de signaux raccordés doivent étre raccordés
selon SELV (Safe Extremly Low Voltage) ou PELV (Protective Extra Low Voltage).
L'installation doit satisfaire aux exigences en matiere de séparation sire.

431 Blindage et pose des cables de bus

ATTENTION

Risque de courant compensateur en cas de type de cable, de blindage et/ou de
pose non conformes des cables de bus.

Risque de dommages matériels.

* Le blindage du céble est relié a la terre des deux cétés et peut étre soumis a des
différences de potentiel. Aussi, il est possible qu'apparaisse un courant dans la
tresse de blindage. Toujours veiller a une équipotentialité suffisante en respec-
tant les consignes CEl applicables.

Utiliser exclusivement des cables blindés et des éléments de liaison qui satisfont aux

exigences de la catégorie 5, classe D selon CEI 11801 version 2.0.

Afin de minimiser les perturbations électriques, les mesures suivantes peuvent étre

mises en ceuvre.

Serrer solidement les vis de fixation des connecteurs, modules et liaisons d'équili-

brage de potentiel.

Utiliser exclusivement des connecteurs avec enveloppes métalliques ou métalli-

sées.

Pour mettre le blindage du connecteur a la terre, utiliser un contact de grande sur-

face.
Mettre le blindage du céble de bus a la terre aux deux extrémités.

Toujours faire cheminer les liaisons de signaux et les liaisons de bus séparément
des cables de puissance (liaisons moteur), si possible dans des goulottes sépa-

rées.

En milieu industriel, utiliser des colliers a reprise de blindage métalliques mis a la

terre.

Faire cheminer le cable de transmission des signaux et I'équilibrage de potentiel

correspondant avec un écart minimal par le chemin le plus court.
Eviter de rallonger les cables de bus par des connecteurs.
Faire cheminer les cables de bus le long des surfaces de masse existantes.
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4.3.2 Fonction des bornes
A B
1] 1] U He
2 X30 X90
{iga
[2] e E (6]
e, 5
[3] 2l 2 (71
S 2
D X82
D XM2
% X4 | USB1
=L il
[4] %D T o]
SFl | Tl
2| ]
D
{
[5] - (:) ﬂ U USB3 ]
% [10]
/} )
[ D
sH 0
27744470411
A : Vue de dessus B : Vue de face
n° Dénomination Borne Fonction
[11 |Raccordement alimentation en ten- | X5 : PIN1 Al tati tension DC 24 V
sion DC 24 V (-) imentation en tension DC
Raccordement alimentation en ten- | X5 : PIN2
sion DC 24 V (+)
[2] |Interface EtherCAT®/SBusPs X30 Raccordement maitre EtherCAT®/SBus™vs
(connecteur femelle RJ45)
[3] Interface d'ingénierie X82 Interface d'ingénierie pour la partie pilotage
(connecteur femelle RJ45)
[4] Interface bus de terrain X40/X41 |Bus de terrain Ethernet temps réel
(connecteur femelle RJ45)
[5] Interface DisplayPort DP Raccordement moniteur
[6] Interface d'ingénierie X90 Interface d'ingénierie pour la partie Windows
(connecteur femelle RJ45)

4
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n° Dénomination Borne Fonction

[7] Interface d'ingénierie X80 Interface d'ingénierie pour la partie pilotage

(connecteur femelle RJ45)

[8] Interface USB USB1 Interfaces USB pour la partie Windows
Interface USB USB2
Interface USB USB3
[9] |Logement carte CFast XM2 Logement pour carte mémoire CFast OMW
(partie Windows)
[10] |Logement carte CFast XMH1 Logement pour carte mémoire CFast OMH

(partie pilotage)

4.3.3 Alimentation en tension

Pour I'alimentation en tension du MOVI-C® CONTROLLER, utiliser une alimentation
DC 24 V externe (puissance absorbée P, = 30 W).

La longueur maximale admissible pour la liaison DC 24 V est de 30 m.

Schéma de branchement

+ 424V
DC24V @

GND

uuuuuuuuuu}}

UUUUUUUUUUUY
[Fals) O 0v1

—

22816550411

4.3.4 Raccordement réseau Ethernet

Pour raccorder le MOVI-C® CONTROLLER au réseau Ethernet, relier I'une des inter-
faces de communication Ethernet X80, X82 ou X90 (connecteur RJ45) avec les autres
participants du réseau a l'aide d'un conducteur blindé a paires torsadées selon la ca-
tégorie 5, classe D conforme a CEI 11801, version 2.0.
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Il est possible de raccorder un PC d'ingénierie ou d'autres participants du réseau
(p. ex. systémes de visualisation) sur les interfaces de communication Ethernet.
L'interface de communication Ethernet X90 n'est disponible qu'en combinaison avec la
carte mémoire CFast OMW avec systeme d'exploitation Windows.

X80/X82/X90

22816545547

4.3.5 Carte réseau virtuelle (VNET)

Outre les raccordements de communication matériels du MOVI-C® CONTROLLER le
systéeme d'exploitation Windows dispose également d'une carte réseau virtuelle
(VNET).

La carte VNET permet ladressage simplifié de la partie pilotage du
MOVI-C® CONTROLLER. La carte réseau virtuelle fonctionne de la méme maniére
qu'une carte réseau réelle. Le logiciel d'ingénierie permet de communiquer directe-
ment avec la partie pilotage via I'adresse 192.168.2.2 réglée en standard a I'état livrai-
son.

Si la carte réseau virtuelle (VNET) n'est pas utilisée, raccorder entre eux les raccorde-
ments réseau réels de la partie Windows (X90) et de la partie pilotage (X80, X82) a
I'aide d'un commutateur réseau.

REMARQUE
i La carte réseau virtuelle (VNET) ne supporte pas I'exploitation via DHCP.

Réglage de I'adresse réseau de la partie Windows

REMARQUE

Le réglage des adresses réseau est nécessaire uniquement si des adresses réseau
différentes de la valeur standard doivent étre utilisées. L'adresse réseau mentionnée
dans les instructions (192.168.2.1) est réglée comme valeur standard pour la
partie Windows.

[0

Les adresses réseau de la partie Windows peuvent étre réglées via les menus de ré-
glage correspondants du systeme d'exploitation Windows.

Procéder de la maniére suivante.

1. Ouvrir le menu de démarrage et cliquer sur l'icéne "Settings".
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Cliquer sur I'onglet "Network and Internet” et ouvrir le sous-menu "Ethernet”.

Dans le menu "Ethernet", cliquer sur le lien "Change adapter options" sur le bord

droit de I'écran.
= Les liaisons réseau actuelles s'affichent a I'écran.

-

@2 Intel(R) 1210 Gigabit Network Con... G

‘N Control Panel\Network and Internet\Network Connections - O
> B¢ « Netw.. > Network Connectio... v | Search Network Connections
Organize ~ Enable this network device Diagnose this connection = & - [N
:. Win10 cppnection L"-. VNVET cqnnection
K. Unidentified network - Unidentified network

Real-Time Hypervisor PCI Networ...

=
P
@

27190569867

4. Ouvrir le menu contextuel de la liaison réseau "VNET connection" et cliquer sur

I'option "Properties".

= La fenétre "VNET connection Properties" s'affiche.

5. Dans l'onglet "Networking" du bloc "This connection uses the following items", sé-
lectionner "Internet Protocol Version 4", puis cliquer sur [Properties].

,“. VNET connection Properties X
Networking

Connect using:
57 Real-Time Hypervisor PCI Network Adapter

This connection uses the following items:

aClient for Microsoft Networks A
" File and Printer Sharing for Microsoft Networks

49Q0S Packet Scheduler

Intemet Protocol Version 4 (TCP/IPv4)

[] 4 Microsoft Network Adapter Multiplexor Protocol

4 Microsoft LLDP Protocol Driver

4 Intemet Protocol Version 6 (TCP/IPv6) v
< >

Description

Allows your computer to access resources on a Microsoft
network.

OK Cancel

= La fenétre "Internet Protocol Version 4" s'affiche.
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6. Sélectionner I'option "Use the following IP address”, puis renseigner les valeurs
pour l'adresse IP et le masque de sous-réseau.

Internet Protocol Version 4 (TCP/IPv4) Properties X
General
You can get IP settings assigned automatically if your network supports

this capability. Otherwise, you need to ask your network administrator
for the appropriate IP settings.

() Obtain an IP address automatically
(®) Use the following IP address:
IP address: 192 .188. 2 . 1

Subnet mask: 255.255.255. 0
Default gateway: . . .

Obtain DNS server address automatically

(®) Use the following DNS server addresses:

Preferred DNS server: |:|
Alternate DNS server: l:l

[ validate settings upon exit Advanced...

[ o

27193088523

7. Confirmer avec [OK].
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Liaison entre la partie Windows et la partie pilotage

Via la carte réseau virtuelle (VNET)

La liaison interne entre la partie Windows et la partie pilotage est disponible de série
et ne nécessite pas de matériels supplémentaires tels p. ex. un cable réseau.

UHX65A
RTOS GPOS
(Firmware, IEC) (Windows)
VNET || VNET
192.168.2.2 | | 192.168.2.1
X80
192.168.10.4
' X90
10%285%.128 DHCP

26576023819

Mise en liaison par réseau externe

La partie Windows (X90) et la partie pilotage (X80, X82) du MOVI-C® CONTROLLER
ainsi qu'un autre MOVI-C® CONTROLLER UHX25A / UHX45A externe (raccorde-
ment : X80) sont raccordées sur un réseau externe a l'aide d'un commutateur réseau.
Avec ce mode de raccordement, il est également possible de raccorder des appareils
externes, p. ex. une console de paramétrage.

Switch
|
UHX65A
RTOS GPOS UHX25A/ DOP
(Firmware, IEC) (Windows) UHX45A 192.168.10.20
VNET || VNET 192.168.10.10
192.168.2.2 | |192.168.2.1
1] X80
192.168.10.4
I~ x90 ) L] x80
10.%285%.128 DHCP

I | L |

26576035339
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Lire le numéro de version du kit logiciel

Le numéro de version du kit logiciel installé sur la "Carte mémoire CFast
OMW" (— B 17) peut étre consulté dans le panneau de configuration Windows.

Procéder de la maniére suivante.

1. Ouvrir le menu de démarrage et saisir "Control Panel" dans le champ de re-
cherche.

Dans la liste des résultats, cliquer sur I'entrée de I'application [Control Panel].
Passer dans le sous-menu "System and Security" et ouvrir le menu "System".
= La fenétre "View basic information about your computer" s'affiche.

= ]
&« ~ 4 EA s Control Panel + All Control Panel ltems » System v O Search Control Panel P
Control Panel H . .. . o
e fanetHeme View basic information about your computer
& Device Manager Windows edition
% Remote settings Windows 10 Enterprise 2016 LTSB -- .
9 System protection @ 2016 Microsoft Corporation. All rights . WI n d OWS 1 0
&) Advanced system settings reserved. .
System
Manufacturer: SEW-EURODRIVE
I Model: UHX63A 18268951.01.00.2018091 21'
Processor: Intel(R) Atom(TM) CPU E3845 @ 1.91GHz 1.91 GHz
Installed memory (RAM): 4,00 GE (3,89 GB usable) EURODRIVE
Systemn type: 64-bit Operating System, x64-based processer
Pen and Touch: Mo Pen or Touch Input is available for this Display
SEW-EURQDRIVE support
27826473227

= Le numéro du kit logiciel figure dans la ligne "Model" du bloc "System".

4.3.6 Raccordement EtherCAT®/SBus®-'s

Le MOVI-C® CONTROLLER fait office de maitre EtherCAT®/SBus™® pour les varia-
teurs d'application de niveau inférieur (esclaves EtherCAT®/SBus™"®). La communica-
tion s'effectue via le bus systéme rapide SBus™V® (X30) basé sur EtherCAT®.

Topologie de bus EtherCAT®/SBus®!s

jde

EtherCAT®/SBus™"® est congu pour une structure de bus linéaire avec connecteurs
RJ45. Les appareils esclaves EtherCAT®/SBus™"® sont raccordés via un conducteur
blindé a paires torsadées.

REMARQUE

Selon la norme IEEE 802.3, 200 Edition, la longueur de cable maximale pour
Ethernet 10/100 Mbauds (10BaseT / 100BaseT) entre deux participants EtherCAT®/
SBus™"® est de 100 m.

Un exemple de topologie de bus EtherCAT®/SBus™"* est disponible au chapitre "Pré-
sentation des interfaces de communication" (— B 15).

Manuel — MOVI-C® CONTROLLER progressive UHX65A

4

27



4 Consignes d'installation

Installation électrique

Cables de bus systéme

Un cable bus systéme 4 poles est utilisé entre le MOVI-C® CONTROLLER et les
autres composants d'automatisation (p. ex. variateurs d'application MOVIDRIVE® mo-
dular / system). SEW-EURODRIVE recommande d'utiliser uniquement les cables pré-
confectionnés mentionnés dans le chapitre "Accessoires pour l'installation" (— B 18)
pour effectuer le raccordement du bus systéeme EtherCAT®/SBus™"S,

ATTENTION

Utilisation de cables non conformes.
Endommagement des composants d'automatisation.

En cas d'utilisation de cables non conformes, des dysfonctionnements ou des
défauts peuvent survenir sur les appareils raccordés.

REMARQUE

i Les plaques de montage sur lesquelles sont montés les ensembles variateur doivent
disposer d'une liaison a plat suffisante avec la masse, p. ex. une tresse de masse.

Terminaison du bus

Une terminaison du bus (p. ex. avec des résistances de terminaison de bus) n'est pas
nécessaire. Le systéme détecte automatiquement I'absence d'un appareil suivant I'ap-
pareil concerné.

Adresse de station

Les appareils EtherCAT®/SBus™"® SEW n'ont pas d'adresse réglable sur I'appareil. lls
sont reconnus par leur position dans la structure du bus et regoivent alors une
adresse du maitre EtherCAT®/SBus™"®,

4.3.7 Raccordement des interfaces USB

Les interfaces USB1, USB2 et USB3 sont affectées au systéme d'exploitation Win-
dows (carte mémoire CFast OMW). Elles permettent de brancher un clavier, une sou-
ris ou un paveé tactile a des fins de maintenance.

4.3.8 Raccordement de l'interface DisplayPort

L'interface DisplayPort affectée au systeme d'exploitation Windows (carte mémoire
CFast OMW) sert au raccordement d'un moniteur sur le MOVI-C® CONTROLLER.
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4.3.9

Consignes d'installation
Installation électrique

Raccordement de lI'esclave bus de terrain

jde

Le MOVI-C® CONTROLLER sert d'esclave bus de terrain pour I'API (maitre bus de
terrain). La communication est établie via Ethernet.

Le MOVI-C® CONTROLLER est raccordé au réseau Ethernet via les bornes
suivantes :

*  X40 (connecteur RJ45)
» X41 (connecteur RJ45)

L'appareil est raccordé aux autres participants du réseau via un cable blindé a paires
torsadées selon la catégorie 5, classe D conforme a la norme CEl 11801, édition 2.0.

e
S
S
)

i D)
S —
% x40
S
S —
5 =
D =
3 =
DY il =
2P e
)
%[j: u =
D[ =
% X41 =
>
S
S

:@ﬂﬂ - 2l

22903794059

REMARQUE

Selon IEEE Std 802.3, édition 200, la longueur de cable maximale pour Ethernet
10/100 Mbauds (10BaseT / 100BaseT) entre deux participants du réseau est de
100 m.
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4 Consignes d'installation

Installation électrique

4.3.10 Insertion des cartes mémoire

1. Détacher la plague avant fixée de fagon magnétique [1] sur le
MOVI-C® CONTROLLER en insérant un tournevis dans I'encoche prévue a cet
effet.

M —|

28216228235
2. Insérer la carte mémoire CFast OMH dans I'emplacement XM1.
3. Insérer la carte mémoire CFast OMW dans I'emplacement XM2.
XM2]
XM1]
28216472331
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Consignes d'installation 4

Installation des accessoires et options

Installation des accessoires et options

Accessoires pour le cheminement des cables

Monter le porte-cable

1.

Retirer les vis [2] du MOVI-C® CONTROLLER.

28203565963

2. Mettre en place le porte-cable [1] sur le MOVI-C® CONTROLLER.

3.

Insérer

les vis contenues dans "Accessoires pour le cheminement des

cables" (— B 18) a la place des vis retirées [2] et les serrer.
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Installation des accessoires et options

Fixer le cable sur le porte-cable

1. Faire passer le cable raccordé au MOVI-C® CONTROLLER [1] sur le haut du
porte-cable [2].

|88
a0
a0
Q00 %29
a00 2
2 “
TE, ag 00
_
o0
uill % 0%
oo D
0 J
% &
\ o
~

28204906635

2. Fixer les cables au porte-cable a l'aide d'un serre-cable [3], comme représenté sur
l'illustration.
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Affectation des bornes

4.5 Affectation des bornes

REMARQUE
i L'affectation "réservé" signifie qu'aucun cable ne doit étre branché sur ce raccorde-
ment.
Représen- Borne Raccordement Description succincte
tation
X5:24V V24V Tension d'alimentation DC 24 V
8 g 24,\:/[) X5:GND GND Potentiel de référence interne
(relié en interne avec la masse)
X30 Bus systéme rapide SBus™"® basé sur
EtherCAT®
10/100 BaseT | 1000 BaseT 10/100 BaseT 1000 BaseT
X80/X82:1 | TX+ DA+ Liaison d'émission (+) | Paire bidirectionnelle A
X80/X82:2 |TX- DA- Liaison d'émission (-) |Paire bidirectionnelle A
X80/X82:3 |RX+ DB+ Liaison de récep- Paire bidirectionnelle B
tion (+)
X80/X82:4 |réservé DC+ - Paire bidirectionnelle C
X80/X82:5 |réservé DC- - Paire bidirectionnelle C
X80/X82:6 |RX- DB- Liaison de récep- Paire bidirectionnelle B
tion (-)
X80/X82:7 |réservé DD+ - Paire bidirectionnelle D
X80/X82:8 |réservé DD- - Paire bidirectionnelle D
X40/X41:1 | TX+ Liaison d'émission (+)
X40/X41:2 |TX- Liaison d'émission (-)
X40/X41:3 |RX+ Liaison de réception (+)
X40/X41:4 |réservé -
X40/X41:5 |réservé -
X40/X41:6 |RX- Liaison de réception (-)
X40/X41:7 |réservé -
X40/X41:8 |réservé -
10/100 BaseT | 1000 BaseT 10/100 BaseT 1000 BaseT

25868756/FR — 02/2019
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Représen- Borne Raccordement Description succincte
tation
X90:1 TX+ DA+ Liaison d'émission (+) | Paire bidirectionnelle A
X90:2 TX- DA- Liaison d'émission (-) |Paire bidirectionnelle A
X90:3 RX+ DB+ Liaison de récep- Paire bidirectionnelle B
tion (+)
X90:4 réservé DC+ - Paire bidirectionnelle C
X90:5 réservé DC- - Paire bidirectionnelle C
X90:6 RX- DB- Liaison de réception |Paire bidirectionnelle B
(-)
X90:7 réservé DD+ - Paire bidirectionnelle D
X90:8 réservé DD- - Paire bidirectionnelle D
4.6 Diodes d'état
A B

(3]

— 9 E

6]

|
|
41—

x
=

27746570891

A : Vue de dessus B : Vue de face
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(1]
(2]
(3]
(4]

3]
(6]
[7]
(8]
9]
[10]
[11]

[12]

Diodes d'état

Consignes d'installation 4

L/A : état de la liaison EtherCAT®/SBus™"® (X30)

Speed : vitesse de la liaison EtherCAT®/SBus™"® (X30)

L/A : état de la liaison d'ingénierie (X82)

Speed : vitesse de la liaison d'ingénierie (X82)

L/A : état de la liaison bus de terrain (X40)

Speed : vitesse de la liaison bus de terrain (X40)

L/A : état de la liaison bus de terrain (X41)

Speed : vitesse de la liaison bus de terrain (X41)

L40 : diode bus de terrain (la fonction dépend de l'interface bus de terrain)
L41 : diode bus de terrain (la fonction dépend de l'interface bus de terrain)
24 V : état de I'alimentation en tension 24 V

L1 : état du firmware

L2 : état du programme CEl

L3 : réservé

L/A : état de la liaison d'ingénierie (X90)

Speed : vitesse de la liaison d'ingénierie (X90)

L/A : état de la liaison d'ingénierie (X80)

Speed : vitesse de la liaison d'ingénierie (X80)
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461 Diodes d'état "Link/Activity (L/A)" et "Speed"

Link/Activity ———¢
Speed ——— ¢
28166106763
Diode d'état "Link/Activity" (L/A)
Etat Signification Action
vert Liaison Ethernet établie -
Clignote en vert Echange de données via Ethernet en -
cours
OFF Absence de liaison Ethernet -
Diode d'état "Speed”
Etat Signification Action
orange Actuellement, les données sont échan- -
gées via Ethernet a une vitesse de
1000 Mbit/s (1 Gbit/s).
OFF Actuellement, les données sont échan- -
gées via Ethernet a une vitesse de
10 Mbit/s ou 100 Mbits/s ou il n'existe
aucune liaison Ethernet.
4.6.2 Diode d'état "24 V"
Etat Signification Action
vert L'alimentation en tension de -
I'appareil est correcte.
OFF L'appareil est hors tension. Vérifier I'alimentation en ten-
sion de la borne correspon-
dante.
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4.6.3

464

4.6.5

Diode d'état "L1"

Cette diode indique I'état du firmware dans la phase de démarrage et pendant le fonc-

tionnement.

Pendant la phase de démarrage

Consignes d'installation
Diodes d'état

Etat Signification Action
orange, clignote a Le firmware de l'appareil dé- -
0,5Hz marre correctement.

Pendant le fonctionnement

Etat Signification Action

vert, clignote a
0,5Hz

Le firmware de I'appareil fonc-
tionne correctement.

rouge, clignote a
0,5Hz

Le firmware de I'appareil est
défectueux.

Contacter le service aprés-
vente SEW.

Diode d'état "L2"

Cette diode indique I'état du programme CEI.

Etat

Signification

Action

OFF

Aucun programme CEI n'est
chargé.

Charger un programme CElI
dans l'appareil.

orange, clignote a

L'exécution du programme est

Démarrer le programme CEI.

0,5Hz arrétée.

rouge, clignote a Le programme CEIl est défec- | Vérifier et corriger le pro-
0,5 Hz tueux. gramme CEI.

vert, clignote a Le programme CEIl s'exécute -

0,5 Hz correctement.

Diode d'état "L3"

Etat

Signification

Action

réservé

4
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4.6.6 Diode d'état "L40" - PROFINET IO (SYS FAULT)

Etat

Cause possible

Action

OFF

Pas de défaut

2 Hz

rouge, clignote 5s a

Le maitre PROFINET IO (API)
a déclenché un signal DCP de
service. Le contréle du cligno-
tement a été activé dans la
configuration du maitre
PROFINET IO afin de locali-
ser visuellement le participant
du réseau.

Mettre hors puis remettre sous
tension 'appareil.

En cas de répétition, consulter
le service aprés-vente SEW.

rouge

Défaut matériel de I'appareil

Mettre hors puis remettre sous
tension 'appareil.

En cas de répétition, consulter
le service aprés-vente SEW.

4.6.7 Diode d'état "L41" - PROFINET IO (BUS FAULT)

Etat

Cause possible

Action

OFF

L'esclave PROFINET IO (ap-
pareil) échange des données
avec le maitre PROFINET IO
(API) (Data Exchange).

2Hz

rouge, clignote a

Pas d'échange de données

rouge

» La liaison avec le maitre
PROFINET 10 est inter-
rompue.

* L'esclave PROFINET IO
ne reconnait aucun lien.

* Interruption du bus

* Le maitre PROFINET IO
est hors service.

Vérifier le raccordement
bus de terrain de I'appa-
reil.

Vérifier le maitre
PROFINET I0O.

» Vérifier le cablage du
réseau Ethernet.
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Réseaux Ethernet industriel — Principes fondamentaux

5 Mise en service avec PROFINET

51 Réseaux Ethernet industriel — Principes fondamentaux

511 Adressage TCP/IP et sous-réseaux

Les réglages de l'adresse pour le protocole TCP/IP sont réalisés a l'aide des para-
meétres suivants.

* Adresse MAC

* Adresse IP

* Masque de sous-réseau
+ Passerelle par défaut

Pour le réglage correct des parametres, ce chapitre explique les mécanismes d'adres-
sage et la classification des réseaux TCP/IP en sous-réseaux.

51.2 Adresse MAC

L'adresse MAC (Media Access Controller) sert de base pour tous les réglages
d'adresse. L'adresse MAC d'un appareil Ethernet est une valeur a six octets (48 bits)
attribuée une seule fois au niveau mondial. Les appareils Ethernet de
SEW-EURODRIVE ont I'adresse MAC 00-0F-69-Xx-XX-XX.

L'adresse MAC peut difficilement étre utilisée avec des grands réseaux. C'est pour-
quoi on utilise des adresses IP librement attribuables.

51.3 Adresse IP

L'adresse IP est une valeur 32 bits qui identifie clairement un participant dans le
réseau. L'adresse IP est représentée par quatre nombres décimaux, séparés les uns
des autres par des points.

Chaque nombre décimal correspond a un octet (= 8 bits) de I'adresse et peut égale-
ment étre représenté en binaire.

Exemple d'adresse IP : 192.168.10.4
Octet Décimal Binaire
1 192 11000000
2 168 10101000
3 10 00001010
4 4 00000100

L'adresse IP est composée d'une adresse de réseau et d'une adresse de participant.

La part de I'adresse IP qui désigne le réseau et la part qui identifie le participant sont
déterminés par la classe du réseau et le masque de sous-réseau.
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5.1.4 Classe de réseau

Le premier octet de |'adresse IP définit la classe du réseau et donc la répartition entre
adresse de réseau et adresse de participant.

Plage de Classe de | Exemple : adresse de Signification
valeurs réseau réseau compléte
(octet 1 de
I'adresse IP)
10 = adresse de réseau
0-127 A 10.1.22.3
1.22.3 = adresse de participant
172.16 = adresse de réseau
128 — 191 B 172.16.52.4

52.4 = adresse de participant

192.168.10 = adresse de
192 — 223 Cc 192.168.10.4 réseau
4 = adresse de participant

Les adresses de participants composées uniquement de "0" et de "1" dans la repré-
sentation binaire ne sont pas autorisées. La plus petite adresse (tous les bits étant
égaux a "0") décrit le réseau lui-méme et la plus grande adresse (tous les bits étant
égaux a "1") est réservée au Broadcast.

Pour de nombreux réseaux, cette répartition sommaire n'est pas suffisante. Ces
réseaux utilisent en plus un masque de sous-réseau réglable de maniére explicite.

5.1.5 Masque de sous-réseau

Le masque de sous-réseau permet une classification encore plus précise des classes
de réseau. De méme que l'adresse IP, le masque de sous-réseau est représenté par
quatre nombres décimaux, séparés les uns des autres par des points.

Chaque nombre décimal correspond a un octet (8 bits) du masque de sous-réseau et
peut également étre représenté en binaire.

Exemple de masque de sous-réseau : 255.255.255.128
Octet Décimal Binaire
1 255 11111111
2 255 11111111
3 255 11111111
4 128 10000000

La représentation binaire de l'adresse IP et le masque de sous-réseau permettent de
constater que, dans le masque de sous-réseau, tous les bits de I'adresse réseau sont
a "1" et seuls les bits de I'adresse des participants ont la valeur "0".

Adresse IP : 192.168.10.129 Masque de sous-réseau :
255.255.255.128
Octets 1 — 4 Octets 1 -4
11000000 11111111
Adresse de réseau 10101000 11111111
00001010 11111111
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Adresse IP : 192.168.10.129 Masque de sous-réseau :
255.255.255.128
Octets 1 —4 Octets 1 -4
Adresse de partici- 10000001 10000000
pant

Le réseau en classe C portant I'adresse réseau 192.168.10 est divisé par le masque
de sous-réseau 255.255.255.128 dans les deux réseaux suivants.

Adresse de réseau Adresses de participant
192.168.10.0 192.168.10.1 — 192.168.10.126
192.168.10.128 192.168.10.129 — 192.168.10.254

Les participants du réseau déterminent, grace au ET logique de l'adresse IP et du
masque de sous-réseau, si leur partenaire de communication se trouve dans leur
propre réseau ou dans un autre réseau. Si le partenaire de communication se trouve
dans un autre réseau, la passerelle par défaut est mise a contribution pour le transfert
des données.

5.1.6 Passerelle par défaut

La passerelle par défaut est également activée par une adresse 32 bits. L'adresse
32 bits est représentée par quatre chiffres, séparés les uns des autres par des points.

Exemple de passerelle par défaut : 192.168.10.1

La passerelle par défaut permet d'établir la liaison avec d'autres réseaux. Pour adres-
ser un autre participant, un participant du réseau choisit, par ET logique de I'adresse
IP et du masque de sous-réseau, si le participant recherché se trouve dans son
propre réseau. Si cela n'est pas le cas, le participant du réseau adresse la passerelle
par défaut (routeur), qui doit se trouver dans son propre réseau. La passerelle se
charge alors de la transmission des paquets de données.

51.7 DHCP (Dynamic Host Configuration Protocol)

En alternative au réglage manuel des trois paramétres "Adresse IP", "Masque de
sous-réseau" et "Passerelle par défaut", ces parameétres peuvent également étre attri-
bués de maniere automatisée dans le réseau Ethernet via un serveur DHCP.

L'adresse IP est alors attribuée a partir d'un tableau se trouvant dans le serveur
DHCP. Ce tableau contient des combinaisons d'adresses MAC avec des adresses IP.
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5.2 Intégration du MOVI-C®* CONTROLLER dans un réseau PROFINET
L'intégration du MOVI-C® CONTROLLER dans un réseau PROFINET est expliquée
plus en détails a l'aide d'un exemple. L'architecture d'appareil suivante est utilisée.
+ Controleur amont Siemens SIMATIC S7
+  MOVI-C® CONTROLLER progressive, variante d'appareil UHX65A-R
 Variateur d'application MOVIDRIVE® modular, module double-axes MDD90A

« Variateur d'application MOVIDRIVE® modular, module monoaxe MDAQOA avec
carte de sécurité MOVISAFE® CSS21A

L'illustration suivante schématise I'architecture d'appareil.
[1]

[2]
[3] [4]
(8]
— )
N
[6]
25866629515
[1] Tension réseau [4] Raccordement EtherCAT®/SBusP-Vs
[2] Raccordement bus de terrain [5] MOVI-C® CONTROLLER progressive
[3] Raccordement ingénierie [6] Ensemble variateur

MOVIDRIVE® modular

Les outils suivants sont utilisés pour la configuration et la mise en service des appa-
reils.

+  MOVISUITE® pour les appareils MOVI-C® SEW

MOVISUITE® contient Il'outil éditeur CEl pour la programmation du
MOVI-C® CONTROLLER.

* TIA Portal (SIMATIC STEP 7) de la société Siemens pour I'API

L'intégration du MOVI-C® CONTROLLER dans le réseau PROFINET s'effectue en
plusieurs étapes.

1. "Configuration des participants EtherCAT®/SBusPLUS" (— B 43)
2. "Configuration des participants bus de terrain" (— B 49)
3. "Pilotage des participants en mode test" (— B 72)
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Mise en service avec PROFINET
Configuration des participants EtherCAT®/SBusPLUS

REMARQUE

La programmation et la mise en service du MOVI-C® CONTROLLER via l'interface
bus de terrain est impossible.

5.3 Configuration des participants EtherCAT®/SBus®"S

Dans le projet en exemple, les appareils suivants sont les participants EtherCAT®/
SBus™'s,

+ Le MOVI-C® CONTROLLER sert de maitre EtherCAT®/SBus™ "5,

« Les variateurs d'application servent d'esclaves EtherCAT®/SBus™ 'S,

Les appareils sont configurés dans le logiciel d'ingénierie MOVISUITE®.

La configuration des participants EtherCAT®/SBus™"® s'effectue en plusieurs étapes.

1. "Etablir la liaison entre le PC d'ingénierie et le MOVI-C® CONTROL-
LER" (— B 43)

2. "Recherche d'appareils par scannage réseau" (— 2 45)
3. "Reprendre les appareils MOVI-C® dans MOVISUITE® (— B 46)

5.3.1 Etablir la liaison entre le PC d'ingénierie et le MOVI-C® CONTROLLER.

[

Afin que le PC dingénierie puisse communiquer par Ethernet avec le
MOVI-C® CONTROLLER via linterface d'ingénierie X80, X82, les deux appareils
doivent étre raccordés sur le méme réseau local. Pour cela, les paramétres d'adresse
IP du PC d'ingénierie doivent étre réglés sur le réseau local.

REMARQUE

A I'état livraison, l'interface d'ingénierie X80, X82 du MOVI-C® CONTROLLER pré-
sente les parameétres d'adresse IP suivants : adresse IP standard 192.168.10.4,
masque de sous-réseau 255.255.255.0

Procéder de la maniére suivante.

1. Dans le panneau de configuration Windows, sélectionner les réglages pour le
réseau.

2. Faire un double-clic sur I'adaptateur qui est physiquement relié a l'interface d'ingé-
nierie X80, X82 du MOVI-C® CONTROLLER.

5
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3. Dans les propriétés de I'adaptateur, sélectionner le protocole internet version 4
"TCP/IPv4".

4. Renseigner les parameétres d'adresse IP du PC d'ingénierie dans le menu "Pro-
priétés de connexion au réseau local". Attention : I'adresse IP du PC d'ingénierie
se distingue de 'adresse IP de tous les autres participants du réseau et est donc
clairement identifiable. L'adresse réseau (ici les trois premiers blocs d'adresse)
doit étre identique pour tous les participants du réseau et I'adresse des partici-
pants (ici le dernier bloc d'adresse) du PC d'ingénierie doit étre différente de
I'adresse réseau de tous les autres participants.

General

Les paramétres IP peuvent Efre déterminés automatiguement si votre
réseau le permet, Sinon, vous devez demander les paramétres IF
appropriés & votre administrateur réseau.

() Obtenir une adresse IP automatiquement
(@) Utilizer 'adresse IP suivante :

Adresse IP : 192 . 188 . 10 |, 38

Masgue de sous-réseau ; 255,255 255, 0

Passerelle par défaut :

Obtenir les adresses des serveurs DNS automatiqguement

(@) Utiliser |'adresse de serveur DNS suivante :

Serveur DMS préféré ; | . . . |

Serveur DMS auxiliaire | . . . |

[ ] valider les paramétres en quittant AVANCE. ..

oK Annuler

18014415915164555

= Dans cet exemple, l'adresse IP du PC d'ingénierie est la suivante
192.168.10.38
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5.3.2 Recherche d'appareils par scannage réseau
Procéder de la maniére suivante.
v La liaison entre le PC d'ingénierie et le MOVI-C® CONTROLLER via l'interface
d'ingénierie a été établie.
Démarrer le logiciel MOVISUITE®.

2. Créer un nouveau projet MOVISUITE® depuis le scannage réseau.

Démarrer

Nouveau projet Derniers projets ouverts Outils
‘f ';‘ Etudier Positioning Drive

= 3 Controller
‘\‘:;/‘ Depuis scannage réseau

MOVIKIT

csT

Quvrir projet
@3 Ouvrir ...

(,‘ Toujours démarrer avec dernier projet

(g]) Importer

Acces rapides

SEW
RODRIVE
Driving the world

9007216181236875
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3. Sélectionner le type de réseau (Ethernet) et activer I'adaptateur configuré (liaison
au réseau local). Reprendre les réglages et effectuer un scannage réseau.

P

Ethernet

Réglages pour scannage
Scanner Ethermnet Adresses IP (et plages d'adresses) 20
D Scannage Saisir nouvelle adresse IP.

Adaptateur Ethernet Maitre EtherCAT® externe 51
:D Bluetooth-Netzwerkverbindung & Saisir nouvelle adresse IP.

Type de réseau Scannage (B Ethernet [&]

E() Ethernet 3 I

Ethernet ) | (XD LAN-Verbindung™ 1 (]

B wLaN

EtherCAT @ /SBusPLUS

usB

f Liaisons réseau Windows

O Actualiser adaptateurs

Réglages de base

Time out
200 ms

5.3.3

[ Appliquer ] Annuler

18014415924706187

Reprendre les appareils MOVI-C® dans MOVISUITE®
Lors du scannage réseau ("Network scan"), les appareils MOVI-C® sont détectés.
Procéder de la maniére suivante.
v" Un scannage réseau a été lancé.

1. Reprendre les appareils scannés dans MOVISUITE®.

Scannage réseau

Ethernet -

Mombre d'appareils trouvés 2

100%

Evaluer résultats du scannage *
Effectué correctement

100%

{

N

/2 effectué correctement

[ Appliquer ] Rescanner Annuler

9007216181358219

46 Manuel — MOVI-C® CONTROLLER progressive UHX65A

25868756/FR — 02/2019



25868756/FR — 02/2019

Mise en service avec PROFINET
Configuration des participants EtherCAT®/SBusPLUS

2. Le cas échéant, charger les données appareils dans le projet MOVISUITE®.
Confirmer le message concernant le transfert correct des caractéristiques appareil.

= Les appareils s'affichent dans I'une des vues MOVISUITE®. L'affichage dépend
de la vue qui était ouverte lors de la derniere fermeture du logiciel
MOVISUITE®.

= La vue combinée projet et réseau indique tous les appareils raccordés qui ont
été détectés lors du scannage réseau.

-E@ EtherCAT®/5BusPLUS USB

Controller
192.16|8.I 0.4

SBUS_PLUS1

Auis
1001

= aF == i = @, > Controller

@ Neues Projekt 1

Contreller

25866597515

= La vue projet se divise en deux parties. L'arborescence montre une vue globale
du projet. La vue en bulles montre les nceuds actuels en tant que grands
cercles au milieu de la zone de travail.

Manuel — MOVI-C® CONTROLLER progressive UHX65A |~ 4. [



Mise en service avec PROFINET
Configuration des participants EtherCAT®/SBusPLUS

h Réseau

Gestion des données

UHX65A

UHX65A

MCVIRUN® flexible

2psoube\d

Neues Projekt 2

— 5N
'SEWEl
Licences attribuées

Catalogue

25866477195
3. Pour passer d'une fenétre MOVISUITE® a une autre, cliquer sur I'onglet "Réseau".

4. Attribuer un nom au MOVI-C® CONTROLLER. L'appareil s'affiche sous ce nom
dans le projet MOVISUITE®.

REMARQUE

Pour que le nom du MOVI-C® CONTROLLER soit conforme & PROFINET et a la
norme CEl 61131, SEW recommande d'attribuer un nom qui commence par une
lettre et ne contient aucun espace ou caractere de commande (trait d'union, tiret bas,
point, double point, virgule, slash, antislash).

Si le projet MOVISUITE® est importé dans I'éditeur CEl et dans TIA Portal, les deux
outils convertissent le nom du MOVI-C® CONTROLLER en fonction de I'algorithme
interne spécifique. Un nom respectant les conventions d'appellation permet d'afficher
le MOVI-C® CONTROLLER sous le méme nom dans les différents outils.

S'il est impossible d'attribuer un nom respectant les conventions, sélectionner un
nom conforme aux conventions PROFINET. Dans ce cas, la conformité a la norme
CEI 61131 est automatiquement réglée par le logiciel MOVISUITE®.

jde
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h Réseau

Gestion des données

fronctions

UHX65A  CONTROLLERUIHXBSA [v] @

Neues Projekt 2
MOVIRUN® flexible

-— 5N
'SEWEl
Licences attribuées

Catalogue

25866582283

= Dans cet exemple, le MOVI-C® CONTROLLER porte le nom d'appareil :
CONTROLLERUHX65A

5. Enregistrer le projet MOVISUITE®.

54 Configuration des participants bus de terrain

Dans le projet en exemple, les appareils suivants sont les participants bus de terrain.
» L'API sert de maitre bus de terrain.

« Le MOVI-C® CONTROLLER sert d'esclave bus de terrain.

La configuration des appareils s'effectue dans les outils suivants.

« MOVISUITE®

« Editeur CEl (intégré dans le logiciel MOVISUITE®)

+ TIA Portal, version V13

La configuration des participants bus de terrain s'effectue en plusieurs étapes.

1. "Configurer l'interface bus de terrain du MOVI-C® CONTROLLER" (— B 50)
Transférer le fichier de description du MOVI-C® CONTROLLER vers appareil
"Créer le projet dans TIA Portal" (— B 55)

"Configurer I'API dans le logiciel TIA Portal" (— B 57)

"Intégrer et configurer le MOVI-C® CONTROLLER dans le réseau bus de
terrain”" (— B 58)

"Configurer un canal de communication sir" (— B 64)
7. "Charger le projet TIA Portal dans I'API" (— B 68)

A S

o
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5.4.1 Configurer l'interface bus de terrain du MOVI-C® CONTROLLER.

L'interface bus de terrain pour le raccordement de I'esclave doit étre paramétrée dans
le projet MOVISUITE® et la configuration de l'appareil doit étre chargée dans le
MOVI-C® CONTROLLER via I'éditeur CEL.

Procéder de la maniére suivante.
v Les appareils MOVI-C® ont été intégrés dans un projet MOVISUITE®.

1. Ouvrir la configuration du MOVI-C® CONTROLLER et paramétrer le protocole bus
de terrain ("Fieldbus protocol").

CONTROLLER 2.2.1 Bus de terrain

E Interne 3]

Propriétés de I'appareil
Caracténistiques de

Carte bus de terrain

Protocole bus de temrain

rapparail | Appareil PROFINET 10 =l

2 Communication

Fonctions

Gestion des données

Fillnmtn 2 FesiEslle
Selection au protocole ou

Diagnostic
ftat
Type de bus de terrain
Inconnu

MOVIRUN® flexible Information d'état
Initialisation
[l Projet CEI

Fréquence de transmission bus de terrain port 1

Gest'lon des données 0 Bd

Etat lisison maitre bus de terrain
EustEiaual Accélération

Etat de lisison systéme de pilotage de sécurité
Accélération

25881103371

2. Démarrer I'éditeur CEIl avec un nouveau projet.

CONTROLLER 4.1.1 Projet CEl

Interne

Propriétés de |'appareil Projet CEI

= Caractérjstiques de Actugliser Nouveau projet Quvrir éditeur CEl
Tappareil Actualiser projet CEl Générer nouveau projet CEl
Communrralion ;g et .

Ouverture de ['éditeur CEl et mise & jour du Ouverture de [

Fonctions proj nouveau projet Ci
Geslion des données
DIl Réglages projet CEl Configuration des symboles
Etat

" mActuahsew‘ regénérer modules logiciels Exporter la configuration des symboles
Licences attribuées
MOVIRUN® flexible @ Reprendre I'architecture d'appareil depuis MOVISUITE® Le fichi ole est exporté vers le

# Projet CEl ire sélectionné.

Gestion des données

Bus de terrain

Catalogue

27021614690964875

= Un message concernant la version de compilateur utilisée s'affiche.
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3. Conserver la version actuelle du compilateur. Cliquer sur le bouton [Cancel] (annu-

ler) du message.

= Un nouveau projet éditeur CEIl est créé. L'arborescence montre I'architecture

d'appareil.

4. Pour établir la liaison entre le projet éditeur CEl et le MOVI-C® CONTROLLER,
double-cliquer sur MOVI-C® CONTROLLER dans l'arborescence et parcourir le
réseau. Reprendre l'appareil trouvé.

Appareils

- rx

| UHX65A X

=l Defa

=f | UHX65a (MOVI-C CONTROLLER progressive)
="EIY Cooique APT

= £} Application
=22 SEW_Generated
=3 internal
@ sEw_GvL_Internal
=-[E] sew_PrG (PRG)
[8 Higherio
ER Hmi
5 mit
[54 Urlanterfaces
[E Lowestprio
[5 main
@ sew an
=+[22) USER _application
=[8] user_PRG (PRG)
|54 Highrio
3 it
[E4 main
EA ReadActualvalues
|54 writeSetpointValues
i Gestionnaire de bibliotheque
"5 Canfiguration de symbole
=54 Confiquration de tache
=g TaskHighPrio
&) SEW_PRG.HighPrio
=g TaskHmi
B sEwi_PRG.HmI
=g TaskLowestPrio
) sew_PRG.LowestPrio
= @ TaskMain
B sEi_PRG.Main
=[] sEwLogicalDevicePool (SEWiLogicalDevicePoal)

(=) LogicalDevice_Axe_01 (LogicalDeviceOEM)
EN | nriralNavics Ava 17 A nmiealNavicanEw

e
| communication

Applications
Sauvegarder et rétablir
Fichiers

Journal

Paramétres APT
Environnement APT
Utilisateurs et groupes
Droits d'accés

Symbol Rights
Canfiguration

Relevé des taches
Etat

Information

Farmuriﬂe réseau... I Passerelle

Appareil
.
Passerelle .
[Gataway- i 192. 168, 10.66: 11740 (actif)
IP-Address: Nom de 'appareil:
Iocalhost UHXE5A.

Sélectionner le chemin réseau vers automate programmable :

=9 Gateway-1
[ uHxesA [0332.6042]

T ~ L parcoun e réseau

Adresse d'appareil: Clignotement
0332.8042

Fabricant de systéme

il

[SEV/-EURCDRIVE

1D du systéme cible:
1050 0008

Nom du systéme cible:
MOVI-C CONTROLLER
progressive [UHX55A]

Nombre de canawc
10

Pilote de bloc:
UDP

Type de systéme cible: ¥

ok ||| Amuler
25881165323

= Dés que la liaison a été établie, la diode du MOVI-C® CONTROLLER s'allume

en vert.

Passerele

[[na0t .co04] Gactify ~]

IP-Address:
localhost

Port;
1217

Mom de l'appareil:
COMNTROLLERUHRESA

Adresse d'appareil:
0301,C004

ID du systeme cible:
1050 0008

Type de systéme cible:
4096

Fabricant de systéme cible:
SEW-EURCORIVE

Version de systéme cible:
3.5.13.10

25866613899
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5.

Compiler le programme CEI en code machine MOVI-C® CONTROLLER.

@ CONTROLLERUHXESA” - EC Editor - [m] X
Fichier Edter Affichage  Projet Enligne Débogage Qutils  Fenétre  Aide Y
u é ) % x| Compiler F11 Q
Régénérer
Créer codg
Appareils ERUHX65A X -
= Defout Créer les Fichiers du systéme disxécution. ., - -
Parcourit e réssau...  Passerslle ~ | Apparsil ~
= | |conTROLLERUHzESA (MOY Hettoyer J
=2l Logique aP1 Touk nettoyer
=[] sEwLogicalDevicePool (SEWLGgicalDewiceroa])
- () LogicalDevice_Axis1 {LogicalDeviceOEM) Sauvegarder ot rétablir
= [ EthercaT (330)
=73 SBUS_PLUSI (EtherCAT MasterSEW) Fichiers 2 ® % °
=+ | Dev_axisl (MOVI-C MOVIDRIVE Single Axis) passerele
W¥ Aist (16 FD) Journal
E  cleerl> LocalGateway v‘ ‘[USDI‘CUM] (actif) v‘
Fieldbus (%82} Paramétres AP IP-Address: Nom de I'appareil:
Iocalhost CONTROLLERUHAGSA
Environnement AP
Port: Adresse d'appareil:
1217 0301.C004
Utiisateurs et groupes
ID du systéme cible:
Droits d'accés 1050 0008
Type de systéme cble:
Symbol Rights 4096
Fabricant de systéme cible:
Configuration SEW-ELRCORIVE
[EC Ohects ge;sllnanltnle systéme cibls:
< > B
() PoU |52 appareils Relev des tiches v
Dernier Build €3 0 & 0 Précompiler : o e Ukilisateur de projet: (personne) %]

6. Une fois que le programme CEIl a été correctement compilé, il peut étre transféré
dans le MOVI-C® CONTROLLER. Pour cela, se connecter au réseau.

& CONTROLLERUHXESA® - IEC Editor - a =
Fichier Editer Affichage Projet  Créer | Enligne | Débogage Qutls  Fepétre  Aide A\ d
[=RPE 44 |58 ge connectar AlFa  ag =
Se déconnecter Chrl+F8
. Créer une application de démarrage
Apparsils x -
=5 pefaut Charger - ~
Parcourir le réseau...  Passerelle - | Appareil ~
= I CONTROLLERUHRE5A (MOWI-C COMT Changement en ligne. l
+-20 Logique AP1 Charger le code source sur ['automate connecté
=[] sEwLogicalDevicePaol (SEWLogi et o
r €léchargement multiple .. .
(=) LogicalDevice_Axis1 (Logical - e 2
= EtherCAT {230) Reset chaud
=13 SBUS_PLUSY (EtherCAT Mas Freset froid .
= | Dev_axisl (MOVI-C MO Reset arigine Passerells [ ]
H¥% axist (16 PD)
£ <leerl> Simulation LocalGateway v‘ \[nam(nm] (actif) v‘
Fieldbus (452) Séourite 4 1P-Address: Nom de apparsil
Mode de Fonctionnement » localhost CONTROLLERUHRESA
Paort: Adresse d'apparsil:
1217 0301.Co04
Ukilisateurs et aroupes
I du systéme dble:
105D 0008
Draits d'accés
Type de systéme cible:
Symbol Rights 4096
Fabricant de systéme cible:
Configuration SEW'-EURCDRIVE
Version de systéme cible:
IEC Objects 3.5.13.10
< >
) POU | 52 Apparsils Relevé des tiches v
Detnier Buld € 0 ® 0 Précompiler : o & Utilissteur de projet: (personne) )

= Un message concernant la création et le chargement du programme CEI (ap-
plication) depuis le projet éditeur CEl s'affiche sur le MOVI-C® CONTROLLER.

7. Confirmer le message.
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8. Démarrer le programme CEI.

25868756/FR — 02/2019

& CONTROLLERUHXGSA” - IEC Editor - O x
Fichier Editer Affichage FProjet cCréer Enligne | Débogage | Outls  Fenftre  aide A ¢
[=HF=] 4 A’ ‘.5 44 p  Démarrer FS =4
Stop shift+Fg
Cycle par cycle CtrFS
Appareils -
= pefat Houveau point d'arrt R
a = R Parcourit le réseau... | Passerslle Appareil
= i COMTROLLERUHXESA [Connectg] (MOYI-C Modifier poink darrét, .. J
= £ Logiqus APt Basculer | paint diarrdt Fa
# ) Applicath &
Gk Application [Arréter] Désactiver point darrgt O
=4 ] sEwLogicalDevicePool {SEWLogicalDevic X -
A LogicalDevice_avis1 (SEWLogicalDe dethver point cfanét
= EtherCAT (230) Pas & pas principal F10 .
- o . ®
= AT SBUS_PLUSI {EtherCAT MastarSEW, Pas & pas détailé s S—
= | Dev_axist (MOVI-C MOVIDRIVE
- Pas & tant Shift+F10
AW fuis! (uPostioning) 55 8 pas sartan ! LocalGateway 152,188,104 11740 (actiF)
Exécuter jusuiau curseur
K leert> IP-Address: Mom de ['sppareil:
Défiir linstruction suivarite Iocalhost CONTROLLERUHKESA
Afficher lnstruction suivante Fort: Adresse d'appareil:
5 1217 0301,5000, 2000, C0AG. D44
Ecrire les valeurs ctr+F?
Adresse TP dapparsi:
Forcer les valeurs F7 57 168 10,4511 740
Lever le forage de toutes les valeurs  AL+F7 _
1D du systéme cible:
&= Contréle de déroulement 1050 0003
Core Dump 3 Type de syskéme cble:
4096
Représentation »
Fabricant de systéme dble:
[BEkEED SEW-EURODRIVE
Relevé des taches Wersion de systéme cible:
8 & 3.513.10
D POU |32 Appareils e v
Utilisabeur d'apparzi : Ananyme Dernier Buld @ 0 ® 0 Précompler: o T [ IETOEIIN Frogramme chargé Frogramme inchangé Utilisateur de projet: (personne) ¢

= Le MOVI-C® CONTROLLER démarre. Le message "RUN" (en cours) s'affiche
dans la barre d'état de I'éditeur CEI.

= Les appareils indiqués dans l'arborescence sont précédés d'un cercle vert. Ce
cercle vert indique que l'interface bus de terrain fonctionne correctement, mais
ne fournit aucun renseignement sur I'état de la communication entre le
MOVI-C® CONTROLLER et I'API.

Appareils * o X
=gl Defaur -
= I |CONTROLLERUHX65A [Connecté] {MOWI-C COMTROLLER progressive)
= @G Logique APT
+-{C} application [exécuter]
= [ sEwLogicalDevicePool (SEWLogicalDevicsPool)
;f’r_\ LogicalDevice_Process_Data {LogicalDeviceFieldbus)
O LogicalDevice_Axis1 {SEWLogicalDeviceAuxPositioning)
[~ W EthercAT (x]0)
E SBUS_PLIST (EtherCAT MasterSEW)
= I Dew Jaxis1 (MOVI-C MOYIDRIVE Single Axis)
'M Axis1 {AuxPasitioning])
L alerls
= il Fieldbus (%53
2 Fieldbus |1 (PROFIMET 10 Device)
H¥. Prieess_Data (512 words process data)
K <vide>

D POL | 2 Appareils

Utiisateur d'appar Buld € 0 & 0 Précomp fj EXECUT Programme charge Programme inchangé  Utilisateur de projet: {

25881204491
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9. Créer un projet de démarrage. Le projet éditeur CEIl est alors enregistré sur la
carte mémoire CFast du MOVI-C® CONTROLLER et conservé aprés le redémar-
rage du MOVI-C® CONTROLLER.

& COMTROLLERUHXGSA” - IEC Editor - O x
Fichizr  Editer  Affichage Projet  Créer | Enligne | Débogage Outls  Fendtre  Aide A\ d
[= =Y 3 4 Se connector AlL+HFS =
OF  se décornecter Ctl+Fa
» Créer une application de démarrage
Appareils -
=) Defat Charger R
5 . larcauri le réseau... | Passerele Appareil
= | CONTROLLERUHRESA [Connecté] Chargement: en ligne J
=Bl Logique APT Charger le code source sur [automate connectg
+ 17 Application [exécuter] Téléch & multio
éléchargement mulkiple .
= [] sewlogicalDevicePoal {SEWL - B i
5 LogicalDevice_Process D Beset chaud
\'_) LogicalDevice_Axis1 (SE Reset froid 0
= EtVEVCAT (%30) Reset origine Passerelle b
oEy SBUS_PLUST (EtherCAT
= I Dev_asist (MovI-c Simulation LocalGateway [0301.C004] Lactif)
¥ Axist (AuxPosi Sécurité IP-Address: Mom de l'appareil;
K <leert> Made de Forctionnement localhost CONTROLLERUHAESA
= W Fieldbus (82 Part: Adresse dappareil:
{52 Fieldbus_1 (PROFINET 10 Device) ‘ 1217 0301.C004
Utilisakeurs et groupes
% N
¢ H % Process_Data (512 words proces: D du systéme cible:
<ide > p 1050 0003
e Droits d'accés
Type de systéme ciblz:
Symhal Rights 4096
§ . Fabricant de systéme cible:
Configuration SEW-ELURODRIVE
Version de systéme cible:
IEC Objects 3.5.13.10
< >
) FoL |32 Appareils Relevé des tches v
Utilisateur d'apparell : Anoriymne Dernier Build € 0 @ 0 Précompiler : o/ T EXECUTION Prograrmme chargé Programme inchangé Utilisateur de projet: (personne) L%

= Le MOVI-C® CONTROLLER peut maintenant étre intégré dans un réseau

PROFINET.

54 manuel - MOVI-C® CONTROLLER progressive UHX65A

25868756/FR — 02/2019



25868756/FR — 02/2019

Mise en service avec PROFINET
Configuration des participants bus de terrain

5.4.2 Transférer le fichier de description du MOVI-C® CONTROLLER vers I'appareil

fde

REMARQUE

La modification d'un fichier de description d'appareil peut entrainer des dysfonction-
nements au niveau de l'appareil.

Ne pas modifier ou compléter les entrées se trouvant dans le fichier de description
d'appareil | SEW-EURODRIVE décline toute responsabilité en cas de dysfonctionne-
ment de I'appareil di a la modification d'un fichier de description d'appareil.

La condition pour une configuration correcte du MOVI-C® CONTROLLER avec inter-
face bus de terrain PROFINET / PROFIsafe est l'installation du fichier de description
d'appareil (fichier GSDML) dans le logiciel TIA Portal. Le fichier contient toutes les
données importantes pour l'ingénierie et I'échange de données du
MOVI-C® CONTROLLER.

La version actuelle du fichier de description du MOVI-C® CONTROLLER avec inter-
face bus de terrain PROFINET / PROFIsafe est disponible sur notre site internet en
cliquant sur [Online Support] > [Données & documentations] > [Logiciels]. Rechercher
ensuite les fichiers GSDML pour PROFINET 10".

543 Créer le projet dans TIA Portal

Procéder de la maniére suivante.

v La liaison entre le PC d'ingénierie et le MOVI-C® CONTROLLER via l'interface bus
de terrain a été établie.

Démarrer le logiciel TIA Portal.

2. Créer un nouveau projet TIA Portal. Attribuer un nom de projet et définir le réper-
toire d'enregistrement du projet.

Create new project

Fraject name: IC-:-nfic_lurati-:-n Fizldus Systern I

) Open existing project

Fath: |C:'-_\_I:=.|':"De:lft-:-\:-"C-:-nfiglul'ati-:-n Fieldbus Sys |

Create new project Authar | |

. Comment: i
Migrate project

~

) Welcome Tour

} Installed software

} Help

@) User interface language

9007216444237067
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3. Dans l'onglet "Devices & networks" (appareils et réseaux), ajouter I'API au projet.
Attribuer un nom d'appareil.

Add new device

Device narne:

Devices & ’ ® sh Il devices IPLC |
networks

® Add new device

'h Cantraller Device:
3 r\_[l SIMATIC 57-1200

» [l SIMATIC 57-1500
T o1 aTIC 57300
it - [ SIMATIC 57-300
~ @ cru
» (@ cFU 312

= CPL 315F-2 FH/DP
b L CPU 3120

v (g cFU 3130

L

v [ill CFU 313C:2 P Atticle ne: |GEST 315-2FH1 3-04BD |
s P
HII » [ CPU 313C2 BF Version: [vzo [
» [ cFU 314
— » [ CFU 314C-2 DF Description.
Q 3 h CPL 31452 PHIDP Warl memaory 256 KB 0.1 ms/1000 instructions;
re 1402 FROFINET cannection: 57 Cammunication
B Confianr - ] CPU 314C-2 PP
#® @ Configure networks s (loadable FESIFCs): FROFINET 10-Cantraller
/ » [ CRU 3152 DF supports BT PROFINET interface and 1 port:
PC systems » (il CFU 315-2 FIIIDF FROFINET CBA PROFINET CBAFrasy; TCRIP
» [/ CPU 317-2 DP transpart protacal; carnbined MPIDP connectian
F‘E. - _ - (WPl or OF master or DF slave) multitier
» LW CPU 3172 FHIDP canfiguration up to 32 modules; constant OF bus
“::! v [ oFU 319-3 FHIDP cycle tirme; routing firmware V2.6, can be used

» [ CPU 315F-2 OF far safety applications: supparts PROFlsafe v2

~ [l CPU 315F-2 FLIDP

Drives

\ i [=]

Add
[ Open device view

9007216444246283

= Dans cet exemple, I'appareil SIMATIC S7-300 avec CPU 315F-2 PN/DP regoit
le nom : PLC (API)

4. Pour pouvoir configurer I'API, cocher la case "Open device view" (ouvrir la vue des
appareils).

= Le projet est créé et affiché dans la vue du projet.

= L'éditeur matériel et réseau (partie droite de I'écran) indique I'arborescence de
I'API.
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Configurer I'API dans le logiciel TIA Portal

Les caractéristiques et paramétres d'un appareil peuvent étre traités dans la fenétre
de contréle (partie inférieure de I'éditeur) de I'éditeur matériel et réseau.

Procéder de la maniére suivante.
v"Un nouveau projet TIA Portal a été créé.

1. Dans le bloc "Ethernet addresses" (adresses Ethernet), reporter les parameétres
d'adresses IP de I'API. Attention : I'adresse IP de I'API se distingue de I'adresse IP
de tous les autres participants du réseau et est donc clairement identifiable.
L'adresse réseau (ici les trois premiers blocs d'adresses) de tous les participants
du réseau doit concorder et l'adresse des participants (ici le dernier bloc
d'adresses) de I'API doit étre différente de I'adresse réseau de tous les autres par-
ticipants.

Configuration Fieldbus System » PLC [CPU 315F-2 PN/DP]

w
|§. Properties "1.', Info y"ﬂ Diagnostics |
J General || 10 tags ” System constants " Texts
b General Il b

» Fail-safe IP protocol
» WMFIDP interface [x1]
w PROFIMET interdace [%2]

General

IF address 192 188 10 39

[ w ][5
]

Subnetrnask: | 255 255 255 0

D Use router

b Advanced options

el w ] PROFINET [«
9007216444268555

F-parame

n

= Dans cet exemple, I'adresse IP de I'API est la suivante : 192.168.10.39

Manuel - MOVI-C® CONTROLLER progressive UHX65A 5/



Mise en service avec PROFINET
Configuration des participants bus de terrain

5.4.5 Intégrer et configurer le MOVI-C® CONTROLLER dans le réseau bus de terrain

Le MOVI-C® CONTROLLER doit également étre ajouté au projet TIA Portal, connecté
a I'API et configuré.

Lors de la configuration, un nom logique, une adresse IP et les données process avec
les adresses sont affectés au MOVI-C® CONTROLLER.

Procéder de la maniére suivante.

v Le fichier de description (fichier GSDML) du MOVI-C® CONTROLLER a déja été
chargé depuis notre site internet et sauvegardé en local sur le PC d'ingénierie.

v' L'API est désormais configuré dans TIA Portal.
Dans I'éditeur matériel et réseau, cliquer sur "Network view" (vue réseau).

2. Avec le bouton droit de la souris, ouvrir le menu contextuel de linterface
PROFINET et ajouter le systéeme E/S.

Configuration Fieldbus System » Devices & networks

= Topology view | Metworkview  JI§ Device view

R as o

N EY

Add subnet

Assign to new subnet

Disconnect from subnet

Add 10 systemn

o oa VEH graup
= frarm VPI

g Properties Alt+Enter

9007216444285963
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3. Charger le fichier de description d'appareil dans le projet TIA Portal.

Praject Edit  Visw Insert  Online

Optiens | Tools  Window  Help

Cf (Y H saveproject & ¥ = O

|

Devices
HOQ

* 7] Configuration Fieldbus Sys

1 semings

support packages

Manage general station description files (G5D)

Start Autemation License hlanager

2| Show reference text

tem | LU slebal hbranes

Totally Integrated Automation
PORTAL

Jﬂ‘] Network view
el AL O

10 system: PLC.PROFINETIO-System (100) [~]

ﬁb' Add new device
ﬁ Devices & networks

PLC

v [ FLC [CPU 315F-2 FIIDF]

CPU 315F-2 PN/

Dewvice configuration

% Onling & diagnostics
@ sSafety Administration
[g! Frogram blacks
r:* Technology objects
External source files
r& FLC tags

J FLC data types
1._,‘._'l, Watch and farce tables
J“ Online backups

'V'vvvvv

i Device proxy data
B Frogram info

A PLE alarms

E] Text lists

[ Local madules

p_u Distributed /0

b [gh Common data

} Eﬂ] Docurnentation settings

- v

v [@ Languages & resources
» g Online access
3 p_w Card Reader/lUSE memary

4. Dans l'arborescence sur la droite de I'écran, développer le catalogue matériel. Sé-
lectionner le MOVI-C® CONTROLLER et l'ajouter a la fin de l'arborescence
PROFINET en faisant un glisser-déposer. Affecter I'appareil au a la controle-

commande adéquate.

PLC. PROFINET 10-5ystem... I

Y Device view J_

9007216444290827

|E'F Topology view ”ggh Metwork view

If Device view | Options

23 3

h_.‘n Network Connections

PLC
CPU 315F-2 PNI...

I 10 system: PLCPROFINETIO-System (100)

UHXES-R V3.0 ..

SEW-cONTROL... [
PLC

PLC_PROFINET IO-System__ e

Manuel —

- [>]

[

» :fl PC systems
¥ [ Drives & starters
» [l Hetwark companents
» [ Detecting & Monitaring
» :fl Distributed 110
» :fl Field devices
~ [ Otherfield devices

~ [ FROFINET 1D

- r:u Cantrollers
~ [ SEW-EURCDRIVE

- [ MOVI-C CONTROLLER.
» [ UHx2s
~ [ UHx4s
- [ uHxss

» rjl Drives
» [ Encaders
Uil Encaders
L3 rj. Gateway
» r:u ldent Systerns
» [ FLCs & CPs
» [l sensors
» [ FROFIEUS DF

25881223307

v | Catalog

| | i) ]
[ Fiteer

» [ Contrallers

¥ [ H
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= Dans cet exemple, le MOVI-C® CONTROLLER UHX65A-R est utilisé et affecté
au nom d'appareil "API".

5. Pour configurer le MOVI-C® CONTROLLER, double-cliquer sur I'appareil.
= La vue des appareils s'affiche.

6. Dans l'onglet "General" de la fenétre de contrdle (partie inférieure de I'éditeur), sai-
sir, pour le MOVI-C® CONTROLLER le méme nom que dans le projet
MOVISUITE®. C'est sous ce nom que l'appareil s'affiche dans le projet TIA Portal.

... Distributed YO » PROFINET 10-System (100): PNJIE_1 » CONTROLLERUHXE5A

|E Topology view ”ﬁg‘b Metwark view  JIY Device view

i [CONTROLLERUHXESA =] g B __j (O =
| :
| u
SEW !
L]
(<[] 100% Y| ——e— &
|§.Properties ||"_1.'. Info y"ﬂ Diagnostics |
” 10 tags " System constants " Texts
| General
~ FROFINET interface [X1] E
General
Ethernet addresses Marme: ICOIITROLLERI.IHX-S‘E.*. I
¥ Advanced options futhor ‘ ‘
Diagnaostics addresses . :
ldentification & Maintenance Li (O -
Module pararneters i
Diagnostics addresses b
. hdl |
I Racl
25881232011
= Dans cet exemple, la désignation du MOVI-C® CONTROLLER est la suivante :
CONTROLLERUHX65A
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Dans le bloc "Ethernet addresses", saisir les paramétres d'adresses IP du

MOVI-C® CONTROLLER. Attention : I'adresse IP du MOVI-C® CONTROLLER se
distingue de I'adresse IP de tous les autres participants du réseau et est donc clai-
rement identifiable. L'adresse réseau (ici les trois premiers blocs d'adresses) de

tous les participa

nts du réseau doit donc étre identique et I'adresse de participant

(ici le dernier bloc d'adresses) de tous les participants du réseau doit étre diffé-

rente.

... Distributed fO » PROFINET 10-System (100): PNfIE_1 » CONTROLLERUHXGE5A

fF [CONTROLLERUHXESA

[ B B gl &+ -

TN

(<[] 100% b i el |
|§P|0|)E|ties |:i.'.lnfo y”ﬂ Diagnostics |

J General ” 10 tags " System constants " Texts |

D GEmEE I IP protocol [~

w PROFIMET interface [X1] E

General

Adv I s
Diagnostics addresses
ldentification & Maintenance
Meodule pararmeters

Diagnostics addresses

EUse IF protocel

@) set IP address in the project

IF address: | 192 168 . 10 . 40

Subnetrnask: | 255 . 255 . 255 @
D Use router

() 1P address is set directl; at the devics

25881240715

= Dans cet exemple, I'adresse IP du MOVI-C® CONTROLLER est 192.168.10.40.

Manuel — MOVI-C® CONTROLLER progressive UHX65A | (5 7]



Mise en service avec PROFINET
Configuration des participants bus de terrain

8. Attribuer un nom PROFINET au MOVI-C® CONTROLLER. L'API s'adresse a I'ap-
pareil avec ce nom. Si la case "Generate PROFINET device name automatical-
ly" (générer le nom d'appareil PROFINET automatiquement) est cochée, le nom
de I'appareil découle du nom de projet de I'appareil.

... Distributed fO » PROFINET 10-System (100): PNfIE_1 » CONTROLLERUHXGE5A

|; Topelogy view ||ﬂJﬂ-h Network view "ﬁ'f Device view |_

fF [CONTROLLERUHXESA [] g B o @s =]
/
| :
| i
L
(<[] 100% b i el |
|§ Properties ||:i.'.lnfo i) ” ﬂ Diagnostics |
J General ” 10 tags " System constants " Texts |
¥ General [l () IF address is set directly at the device lz‘

w PROFINET interface [%1]
PROFINET

E Generate FROFINET device name autarmatically

Diagnostics addresses

FROFINET device name | controllzrubxesa

ldentification & Maintenance

Madule parameters Converted narme: |c0ntr0|lerL|hx-55a

Diagnostics addresses Device nurmber: |'\ |‘

25881250699

9. Dans l'onglet "Device view" (vue appareil) du c6té droit de I'écran, ouvrir la vue
des appareils et le catalogue matériel. Dans le catalogue, sélectionner le nombre
de mots de données process qui doivent étre utilisés pour la communication avec
les esclaves de niveau inférieur et les ajouter dans la vue des appareils par glis-
ser-déposer.

REMARQUE

i Les huit premiers emplacements sont réservés aux fonctions de sécurité.
Les mots de données process standard ne peuvent étre ajoutés dans la vue des ap-
pareils qu'a partir du 25° emplacement.
REMARQUE

i En alternative, il est possible d'ajouter les mots de données process dans la vue des

appareils en faisant un glisser-déposer. Dans ce cas, il sont automatiquement insé-
rés dans I'emplacement adéquat.
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D buted UFO PRO 0 B 00): P 0 RO R bhA
‘; Topology view ||t,-ﬂh Metwork view "—l]'f Device view | Options
d¢ [conTRoLLERUHXESA [=] g = o J Device overview | =
E ... Module Rack Slot laddress|Q ad| hd | Catalog J
oo L ]
= o 2 [ Filter
] <] 3 r_ﬂ Hezad madule
] 4 - rj. Wadule
1] E - I"-_u FROFIsafe Madules (Slats 1-24)
-_ [} [3 [l F-I0 Madule (4/3 Bytes)
SEW ] 7 [l F-112 Madule (6/5 Bytes)
. RmdbEVE i 0 8 - rL_u Processdata Modules (Slots 22
[} Q [l Madule VD {01 ward)
0 10 [l Madule 110 (02 words)
[} 11 [l WMadule 10 {03 words)
] 12 [l Module VD (04 words)
T 0 13 [l Wadule D (05 waords)
il o4 Il wedulz1io
r ] 15 [l Module VD (07 waords)
Il 0 T8 [l Madule 110 {08 wiords)
[} 17 [l Madule VO {09 words)
0 18 [l Wadule D (10 waords)
[} 18 [l WMadulz 10 {11 words)
[} 20 [l WMaodule 11O {12 words)
0 21 [l Wadule D (13 waords)
o 22 [ll\lntlulel-'o (14 wards)
0 23
0 24
Madule 12{1 Gwards)_1 0 25 256..287 256 f 3
Waodule IO &wordsi_2 0 26 288..319 288, [l Wadule D (21 words)
WMadulz 12{1 Gwards)_3 0 27 320..351 320 [l WMadulz 10 {24 words)
25881260683

= Dans cet exemple, 16 mots de données process destinés a garantir la commu-
nication sont mis a disposition de chaque module de variateur d'application (es-
clave du MOVI-C® CONTROLLER).
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5.4.6

Configurer un canal de communication sir

jde

Si le pilotage est effectué via PROFIsafe pour un appareil avec carte de sécurité inté-
grée, le canal de communication sdr entre I'API et le MOVI-C® CONTROLLER doit
étre configuré.

REMARQUE

Cet exemple décrit la procédure pour une carte de sécurité MOVISAFE® CSS21A
configurée et validée. La configuration de la carte de sécurité est décrite dans le
manuel MOVIDRIVE® modular, MOVIDRIVE® system Carte de sécurité
MOVISAFE® CS..A.

Procéder de la maniére suivante.

1. A partir du catalogue matériel, ajouter les mots de donnés process de chaque par-
ticipant a la communication slre dans la vue des appareils sur les 24 premiers
emplacements, en faisant un glisser-déposer.

D buted FO PRO 0 B 00): P 0 RO

‘; Topology view ||5Eh Metwork view ||—|]'|‘ Device view | Options

Il Medule 10 (05 wards)
[l Wodule 1D (06 words)

g¢ [commroLLERUHXE5A [+] & & ") | Deviceoverview [ | -
E - | Module Rack | Slot |laddress |Q ad| > | Catalog
~CONTROLLERUHXESA 0 0 2043" L ]
= b Ethernet Intedace 0O 03Xl 2042% E Filter
I F-II0Module (6/5Bytes) ? 1 0.9 0.8 » r‘-_u Head module
E - n_[' Wadule
w [l FROFIzafe Modules (Slots 1-24)
— 4 413 By
L 5
's"'E'm i & - p_u Prao 5
E ¥ [l Module VD {01 word)
4 [l Wadule D (02 wards)
¢ [l Madule 10 {03 words)
: [l Wadule D (04 waords)
1

13 [l Wadule D (07 words)
i [l WMadule 110 {08 words)
[ [l Maodule 1O (0% words)
id [l WMadule D (10 wards)
1z Il Hedule 1o (11 wards)
[ [l Wadule D (12 waords)
2 [l WMadule 110 {132 wiords)
3"‘ [l Madule 1D {14 words)
el [l Wadule D (15 waords)
2 [l WMadulz 10 {16 words)
ij [l WMaodule 110 {18 words)

[l Maodule VT (21 wards)

WMaodule /O] - .
Il Hedule 1o (24 words)

[RET ITITaTE

25 256...287 256

dsion 26 Q=2 210 788

25881305995

= Dans cet exemple, les mots de données process du module monoaxe MDA90A
avec carte de sécurité MOVISAFE® CSS21A intégrée sont mises a disposition
sur le premier emplacement pour la communication sdre.

= Le tableau suivant montre l'affectation du module PROFIsafe a la carte de sé-
curité correspondante.

Carte de sécurité Module PROFlsafe
MOVISAFE® CSB21A et Module F-1/0O (4/3 octets)
MOVISAFE® CSB31A

MOVISAFE® CSS21A et Module F-I/O (6/5 octets)
MOVISAFE® CSS31A
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2. Aller dans le projet MOVISUITE® et ouvrir la configuration du participant a la
communication sdre.

h Réseau

Paramétres internes MTR1 Motorisation MTR2

Neues Projekt 2 B .
Optimisation MTR1 Optimisation MTR2

Motorisation MTR1 Paramétres internes MTR2

:
1

MDASDA

MDASOA

Quvrir configuration
A [ Ouwrir configuration dans une fenétre
Qutils.

CONTROLLERUHX65A
Historique des défauts

Ajouter depuis catalogue
MOVISAFE® CS..

# Renommer

Entrées et sorties i MOVISAFE® CS..
“opier données
Consignes Fonctions de surveillance
Z Exporter
M Importer ons technologiques

th Afficher vue projet et réseau

Comparer
Documents ...

Versions-Infos...

25881269899

3. A partir des informations de diagnostic du protocole de sécurité (communica-
tion F), noter les valeurs des paramétres suivants.

= Adresse-F — Adresse claire du participant a la communication sire dans un
réseau PROFIsafe, avec laquelle I'authenticité de la liaison est vérifiée.

= ParCRCBus (iPar_CRC) — Total de contrOle sur tous les paramétres de sécu-
rité sous forme hexadécimale
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Propriétés de l'appareil 6.4.46 Communication F
Caract iques de
= I'appareil
. Configuration Etat
E?E Communication
Fenction Valeur ‘Communication sdre — Informations de diagnostic
Réglages de base T pre el PROFlsafe En attente de |'établissement de la connexion
Motorisations Adresse F 211
. ParCRCBus (iPar_CRC) | 0x173d e017
Motorisation MTR1
EOplimisaﬁnn MTR1 Caracténistiques de I'appareil Télégrammes F
Régl. de bas
EMumrisaﬁun MTR2 e = Muméro de séquence Données-télégramme
Etat de I! il
e R« 0 0x00 0x00 0x00 0x00 Ox00 0x00 Ox00 0x00 Ox00 O0x00 O0x00 O0x00 O0x00 Ox00 Ox(
Opti ition MTR2
H " fis atosimu ™ 0 0x00 0x00 0x00 0x00 Ox00 0x00 Ox00 0x00 O0x00 0x00 O0x00 O0x00 O0x00 Ox00 Ox(
Fonctions Historique des défauts
- ) A Valeurs process
Entrees gz Etat STO Time out échange de données
Fonction Valeur

Etat des fonctions de positionn...

([ Gl e e 2 o e Time out échange de données 0 ms

Etat des fonctions d'accélération Maximum 0 ms
rainement Muting / Mode test Moyenne 0 ms
. i Valeurs limitas Minimum 0 ms
. Foenctions technologiques
Entrées at sorties
Fonctions de surveillance Données-process
f
E MOVISAFE® CS..
Diagnostic
Etat
Valeurs process
! ’

Historique des défauts

25881279499
4. Passer dans le projet TIA Portal.

5. Dans la fenétre de contrble (partie inférieure de I'éditeur), saisir les paramétres de
sécurité définis dans le bloc "PROFIsafe".

.. Distributed YO » PROFINET 10-System (100): PN/IE_1 » CONTROLLERUHXGE5A

|E Topelogy view ||Eg'h Network view "ﬁf Device view |_

ﬂgﬂ' [ CONTROLLERUHX 654 s Device overview
w . Module Rack Slot | address @ ada
E * CONTROLLERUHXESA [u] [u] 20437
b Ethernetinterface 0 0 X1 2042%
I F-110 Miadule (8/5 Bytesi_ O il 0.9 0.8
[u] 2
[u] 3
| 1] 4
— il 5
SEW | o 6
. [u] 7
[u] i
1] 9
—
(<[] 100% L == g <] ] ] | [+

|2l Properties H"_i.'.lnfo y"ﬂ[}lagnostlcs |

J General ” 10 tags " System constants " Texts |
b General 1 F_Source_Add: |'I | E‘

F_Dest_add: 211 |

Inputs

Madule parameters F_Par_CRC_Withoutad [0 |

10 addresses [M Wanual assignment of F-rmanitaring time
4
H F_WD_Time: | 150 ms |
K F_iFar_CRC: | 34dbcies |

F_Par_CR(

=]

D F-1I0 DB manual nurnber assignment

25881315467
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6. Régler la durée Watchdog (F_WD_Time) sur une valeur égale a trois fois la durée

de cycle du programme de sécurité. Ce paramétre surveille cette durée jusqu'a la
réception du prochain message PROFIsafe valide.

7. Dans le bloc "Paramétres de module", activer I'alarme de diagnostic. Cela garantit

que le numéro de défaut et sa description s'affichent dans TIA Portal en cas de
défaut de carte de sécurité.

... Distributed YO » PROFINET 10-System (100): PNFIE_1 » CONTROLLERUHXG5A

|E Topelogy view "Eg'h Network view "ﬁf Device view |_

#¢ [CONTROLLERUHXESA =] : o) gt :::E:: @ Device overview
'if Module Rack Slot | address @ ada
¥ CONTROLLERUHxESA 0 [u] 2043% -~
b Ethernetinterface 0 0x1 042*
F-110 Miadule (8/5 Bytesi_ O il [} =
[u] 2
[u] 3
| [i] 4
| i) 5
SEW ! 0 6
Sevorive
E i [u] 7
[u] i
1] 9
o
[<]m] [>] [100% - —5— & [¢] i | [#] | B
|2l Properties H"_i.'.lnfo y"ﬁ Diagnostics |
J General ” 10 tags " System constants " Texts |
b General Il lz‘
PROFlsafe Module parameters

Alarm settings (slot)

Entllz clizgrmasis i _

=]

25881324171
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5.4.7 Charger le projet TIA Portal dans I'API

Les données (nom d'appareil PROFINET, adresse IP, données process standard,
données process slres), qui ont été attribuées aux participants du bus de terrain pen-
dant la configuration, sont dans un premier temps définies uniquement sur le PC d'in-
génierie dans le projet TIA Portal. Ce n'est que lorsque le projet a été chargé dans

I'API que les données sont transférées dans I'API et activées.

Procéder de la maniére suivante.
v Le MOVI-C® CONTROLLER et, le cas échéant le canal de communication sdr, ont

été configurés.

Dans I'éditeur matériel et réseau, cliquer sur "Network view" (vue réseau).

2. Cliquer sur les icdnes correspondantes pour tout d'abord compiler le projet

TIA Portal en code machine de I'API, puis charger le projet dans I'API.

Froject Edit  View Insert  Online  Options

i [H B saveproject & M i = X D2 ¥z Iﬁjlmlm [ & Goonline

Help Totally Integrated Automation

PORTAL

Project tree m 4

Devices

|_'.5 Topology view I!‘h Metwork view E“ Device view |

)

¥ ] PROFINET Canfiguration
B Add new e

ﬁ Devices & networks PLC

¥ [ PLC [CPU 215F-2 PR/DP]
nfiguration

Device <o
% online
8 Safef

liagno

runistration

!;:; Frogram b
[ technal
= -
External s
[& PLCtags
Tﬂ FLC data types
[l watch and

orce tables

rj;‘ Cnline backups

v v T wwwvwow

r\_u= Diewl data

o8 Prograrm info
4 PLC alarms
] Text lists
3 p_u Local modules
» rjl Distributed 110
b [gh Common data
3 rj]] Docurmnentation settings
3 n_@ Languages & resources
» [jg Online access
» n_w Card Reader/lUSE memary

E}"" Network ?_? Connections

CPU 315F-2 PN/

nection -] B REH Qs =

Al

R 10 system: PLCPROFINETI0-System (100) ||
cONTROLLERU . [0

UHXE5R V3.0 Emgbive i |

FLC .

PLC_PROFINET I0-System F-:-J

4

v

25881333259

= Une fenétre avec des paramétres de chargement s'affiche.
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3. Paramétrer l'interface de programmation de I'API utilisée et rechercher des partici-
pants compatibles dans le réseau PROFINET.

Extended download to device X

Configured access nades of "PLC"

Device Device type Slot Type Address Subnet
FLZ CPU 315F-2 PIDP 2 X2 FLIIE 1921681029 FHIE_1
CFU 315F-2 PH/IDP 2 %1 (1] 2
———— |
Type of the PGIFC intarface: ﬁ_PNJ'IE |'
FGIFCintzrface: Iﬁ Gigabit-Netzwerkverbindung Intel(R) 82574L |' ©
! —_
Connection to intefacel/subnet: I FHIE_1 |' (7]
| Gateway | -] ®©
Compatible devices in target subnet [ Show all cormpatible devices
Device Device type Type Address Target device
|- CPU 315F-2 PNIDP  PIIIE 192168 0.1 = |
—
= = FIIIE Access address =

[+ Flash LED

Start search

Qnline status information
€ Szarch completed. 1 of 2 devices were found.

=7 Retrieving device information...

[|INEY

Scan and information retrieval completed.
[] Display anly errar messages

I Load I| Cancel

9007216445454987
4. Sélectionner I'API trouvé et le charger dans le projet TIA Portal.
= La vue projet s'affiche de nouveau.
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5. Si la diode d'état L41 du MOVI-C® CONTROLLER s'allume en rouge (défaut de
bus) aprés le fransfert du projet TIA Portal dans [I'API, affecter au
MOVI-C® CONTROLLER le nom d'appareil PROFINET défini. Pour cela, ouvrir le
menu contextuel du MOVI-C® CONTROLLER avec le bouton droit de la souris,
puis affecter le nom.

Configuration Fieldbus System » Devices & networks

|; Topology view ||ﬁﬂ-h Metwork viewe  |[If Device view

Ef Metwork nn Connections | HLI connection E
R 10 system: PLC_PROFINET IO-System (100) E
PLC CONTROLLERU...
CPU 315F-2 PNI... UHXES-R V3.0 .. fumasEL

BLC onfiguration

Ace name to bicra Mermary Card
PLC. PROFINET IO-System....

Ctrl4x
Ctrl+C
Ct|"+'\:
Del
F2

3
load to device ]
Crl+le

Crl+hd

diagnostics Ctrl+D

information Shift+F 11

Alt+Enter

_-Ib Export maodule labeling strips...

25881342859

= Une fenétre de réglage permettant d'affecter le nom s'affiche.
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6. Sélectionner le nom d'appareil PROFINET du MOVI-C® CONTROLLER.

Assign PROFINET device name X

Configured PROFIMET device
FROFINET device name contralleruhx6sa |v
Device type UHXE5-R V3.0

online access
Type of the PGIFC interface: F_PNJ'IE |‘

PGIFC interface: ﬁGigabit—Nev:\c\.'erk\ferbindung Intel(R} 82574L |‘ @

F;l Device filter

@ Only show devices of the same type

[ @nly show devices with bad parameter settings
[ only shew devices without names

Accessible devices inthe netwaork:

IP address MAC address Device PROFIMET device name Status
J.oo0.0 00-02-A2-26-CAF5  SEW Cont.. — 1 Il device name assigned |
["] Flash LED
[<] i [2]

Update list I Assign name I

Onling status infermation

0 search completed. 1 of 3 devices were found.

maoo

[<] i ]

Clase

25881351947

7. Régler linterface de programmation utilisée pour le MOVI-C® CONTROLLER et
actualiser la liste des participants.

8. Sélectionner le MOVI-C® CONTROLLER et lui affecter un nom. Le nom de fichier
proposeé est écraseé (fichier GSDML).

= Si le nom dappareii PROFINET a été correctement affecté, Ile
MOVI-C® CONTROLLER indique "OK". La diode d'état L41 s'éteint.

9. Sauvegarder le projet TIA Portal.
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5.5 Pilotage des participants en mode test

Si la communication entre I'API et le MOVI-C® CONTROLLER a été établie avec suc-
ces, les mots de données process entre les appareils sont transférés correctement.

5.5.1 Vérification de la communication standard

Créer une table de visualisation

Les tables de visualisation permettent de visualiser et de commander I'échange de
données process.

Procéder de la maniére suivante.
1. Passer dans le projet TIA Portal.

2. Etablir une liaison Online entre I'API et le MOVI-C® CONTROLLER. Pour cela, cli-
quer sur le symbole "Go online" (connexion Online).

Froject Edit  View Insert Online  Options  Tools  Window  Help Totally Integrated Automation
G YRl saveproject 3 ¥ E X D G MEER |J§ Go orwlimelb PORTAL
Project tree m 4
Devices |E Topology view ||ﬁg'h Metwork view  |[If Device view
j O 0 i h—f Metwork nn Connections | HLI connection ﬂ @ 51; __i @,! :_".
] 1 10 system: PLC PROFINET IO-System (100) E
¥ 7] Configuration Fisldbus Syst.. | &
"" Add new d =
o & networks PLC CONTROLLERU... SEW
~ J FLC [CPU Z15F-2 PIUCF] CPU 315F-2 PNI... UHXE5R V3.0 . EumoBEE
Devi pLC 2

% Online
@ Safe

nfiguration
llagnastics
ninistration
PLC. PROFINET I0-System...

[ Program b
[ Technolog
(= il
External s.

[& PLCtags
[ PLC data types
';,1 Watch and force tables

MEIEICICIEIEIE
r =

_Wi Frograrn ir
A PLC alarms
] Textlists
» rj] Local modules
» [ Distributzd 110
3 p_.] Comman data
3 rjﬂ] Docurnentation settings
3 p_@ Languages & resources
» r\_m online access
v [ card ReaderlUSE memary

25881361035

= Dans la vue réseau et la vue des appareils, tous les participants adressés
s'affichent avec une coche verte.

3. Dans le sous-répertoire "Watch and force tables" (tables de visualisation et de for-
cage) de I'API, ajouter une nouvelle table de visualisation.

4. Dans la colonne "Address" (adresse), saisir les adresses des mots de données
process. Les adresses d'entrée et de sortie définissent le mot de données process
avec lequel un participant est adressé. S'assurer que les mots de données
process se trouvent dans la plage d'adressage du participant et que les plages
d'adressage des mots d'entrée et des mots de sortie sont identiques.
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5. Dans la colonne "Modify value" (valeur de forgage), saisir les valeurs test pour cer-
tains mots de sortie process. L'adresse des mots de sortie process figure dans le
tableau de la vue des appareils du MOVI-C® CONTROLLER. Ces valeurs sont
transmises au MOVI-C® CONTROLLER lorsque la communication a été
correctement établie.

HOO s =i | & T
Mame Display format | Monitor value Modify value &
¥ 7 Configuration Fizldbus System A E Hex TEET111 M 1
"".A'I'I new device I 2 Hex 1642222 E ]
g Devices & netwarks 3 Hex 16#3333 M 1
~ [ PLC [CPU 215F-2 PN/DF] I Hex 164444 M 1
[I'f Device configuration 5] Hex
Y Online & dhagnastics ] Hex
Q=] Hex
L [ ] 8 Hex
3 9 Hex
» External 10 Hex
» (@ FLCtags 1 Hex
13 s 12 Hex
il i 13 Hex
14 Hex
15 Hex
| | | Hex
3 17 Hex
13 18 Hex
19
LA PLC alarms 20
&) Textlists 21
» [ Local 1 22
» [ Distributzd 110 23
3 r»_" Camman data 24
3 rj]] Docurnentation settings 25
3 T@ Languages &resources 26
» r\m online access 27
3 r_-w Card Reader/USE meamary 28
9007216726400011

= Dans cet exemple, des valeurs test ont été saisies pour les quatre premiers
mots de données process.
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6. Dans la barre d'icbnes, cliquer sur les icbnes correspondantes pour démarrer la vi-
sualisation des variables (icone représentant des lunettes) et commander les va-
riables activées (icone représentant un éclair).

= Les valeurs test réglées pour les mots de sortie process sont reprises dans la
colonne "Monitor value" (valeur de visualisation). L'API a envoyé les valeurs
test au MOVI-C® CONTROLLER.

Devices
o Q O ) [2]e 2 2]
Display format  Monitor value Mo_dif\.r\.ralue
¥ 7] Configuration Fizldbus System Of~] Hex 161111 TEET111 M 1
B Add new device Il Hex 16¥2222 16#2222 M
g Devices & netwarks Hex 16#3333 16#3333 M
~ [ PLC [CPU 315F-2 PH/DF] B Hex 1644444 1644444 M
[|'|‘ Device configuration Hex TEH0000
B Online & diagr Hex 1620000
@ Safety Adrministration Q= Hex 1EHOO00
» gl Frogram [+ Hex 1620000
» [ Techn Hex 162000
» External source files 10 Hex 16#0000
» [3 FLCtags 11 Hex 1620000
» Ui PLC data types W Hex 1640000
~ [l watch and force 13 Hex 1620000
14 Hex 1620000
15 Hex TEH0000
16 Hex T6R0000
13 = 17 Hex T6H0000
» p_u; Device proxy data 18 Hex 16#0000
_Wi Fragrarm info 19
A PLC alarms 20
=] Textlists 21
» [ 22
3 p_u Cistributzd 110 23
3 ;] Camman data 24
b [5] Docurnentation settings 25
r T\Q Languages & resources 26
» r\_m Online access 27
v [ card ReaderlUSE memary 28
9007216726404619
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Passer dans le projet éditeur CEI.

Dans l'arborescence des appareils, double-cliquer sur les données process de
I'appareil PROFINET et vérifier si les valeurs des mots d'entrée process du
MOVI-C® CONTROLLER sont identiques aux valeurs test transmises.

Apparels ~ 8 % | [[n% Process Data x| | CONTROLLERUH:GSA -
= 5 pefaut ~| A A far 10 ?
= 5| CONTROLLERUM:&SA [Comecté] |PNIO Device Module Mappage /s Find Fiter Afficher tous - AddFBfor O channel. = Sofoinstance J
= [0 Logique ae1 ot Variable Mappage  Canal Adresse Type Waleur par défaut  Valeur actuelle  Mouvelle valeur U
=1} Application [exécuter] . | Input Yl ARRAY [0..511] OF WORD
=2 Sgw,Ganarated Information A Input{0] W TWES WORD o
=0 Internal E Input{1] Y TWES WORD o
@ SEW GVL Inken + 4 Input[z] LTS WORD o
=[E] SEW_PRG (PRG] + Input[3] L IWET WORD 0
[ZR HighPrio + Input{4] TGS WORD o
[Z Hmi E o ] Input[S] YTWER WORD o
[Z mie + 4 Input{s] LIWTD WORD o
22 Linkinterfac o ] Input{7] UIW7L WORD o
24 Lowestrrio E ] Input{s] UTWTZ WORD o
[54 main E Input{s] DlWFS WORD o
i sEw el +o 4 Input[10] WIW74 WORD 0
=12 UsER_Application E ] Input{11] %IWTS WORD o
= [E] user_PRG(PRG) EEN Inpu[1z]  %IWTE WORD 0
5 HiohPrio E Input[13] ATWTT WORD o
EA it + Input[14] YIWTE WORD o
EA Main E o ] Input[15] UIWTR WORD o
[E3 readactualvalue + 4 Input{16]  %IwaD WORD o
[EA writeSetpointva E o ] Input[17] “IWE1 WORD o
i} mestionnaire de bibiiathis EaE Input[18] BIWa2 WORD o
™2 Configuration de symbah E Input{19] GlWET WORD a
=[# configuration de tiche ERE™ Input{za] LTE4 WORD o
=& T':H*wthnu * Input[21] UIWES WORD o

25881395979

= Si les valeurs test transmises par [I'APl sont parvenues jusqu'au
MOVI-C® CONTROLLER, cela signifie que la communication a été établie
correctement.

5.5.2 Vérification de la communication siire

Un défaut dans la communication s(re fait passer le participant a la communication
slre a un état sir. Il passe en inhibition. Une fois le défaut éliminé et acquitté, réincor-
porer le participant a la communication sire dans la communication.

La vérification de la communication s(re est effectuée en plusieurs étapes via l'inter-
face bus de terrain.

» "Créer le programme de sécurité" (— B 76)
» "Créer une table de visualisation" (— B 78)
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Créer le programme de sécurité

REMARQUE

Le programme de sécurité dans cet exemple sert uniquement a expliquer le mode
test des fonctions de sécurité et ne fait pas partie d'un programme de sécurité pres-
crit par SEW-EURODRIVE.

fde

Les données process slires ne peuvent pas étre pilotées directement. C'est la raison

pour laquelle un programme de sécurité permettant les fonctions suivantes doit étre

creeé.

* Réincorporer le participant a la communication sdre qui a été inhibé par la fonction
de sécurité dans la communication sQre aprés acquittement du défaut.

» Désactiver les fonctions de sécurité d'entrainement. Certaines mesures de
contrble de défaut du programme de sécurité sont coupées uniquement lorsque le
mode sécurité est désactivé de sorte que les données du programme de sécurité
puissent étre modifiées a I'aide de la table de visualisation.

Un programme de sécurité se compose de blocs de sécurité (blocs F), crées en lan-
gage de programmation FBD ou LD. Le premier bloc F d'un programme de sécurité
est le Main-Safety-Block qu'il est possible de programmer.

Procéder de la maniére suivante.

1. Dans le projet MOVISUITE®, ouvrir la configuration du participant & communication
sdre.

2. Vérifier quelles fonctions de sécurité sont activées dans les informations de dia-
gnostic des données process.

Prapriétés de l'appareil 6.4.42 Données-process
Caractéristiques de
I'appareil
p Données sortie process s(res
-‘555 Communication
Bit Signification Valeur

STO 1

Réglages de base IOchet 1

Motorisations Octet 1 Libération incrément SLI

Octet 1
E Motorisation MTR1
Octet 1

Suppression SBT
Muting

E Optimisation MTR1 Caractéristiques de I'appareil Octet 1 Mode test actif

_ Réglages de base Octet 1

E Motorisation MTR2
Etat de I'appareil Octet 1
E Optimisation MTR2 Ftat de défaut D

Historique des défauts Octet 2
Octet 3

Déverrouillage F-DI
Acquittement de défaut
F-DO 00

F-DO 01

SOS 1

Fonctions
Valeurs process
Etat STO Octet 3 SSx 1

Octet 3 SSx 2

0

1

2

4

5

B

7

0

1

0

4N Entrées et sorties 2
3

Octet3 4 SDI1

5
B
7
0
1
2
3
4
5
0
1

Consignes Etat des fonctions de positionn...
Ftat des fonctions de vitesse

B3 Mesures Octet 3

SDI 2
Etat des fonctions d'accélération

SU1

S 2
SIS 1
SIS 2
SIS 3
Sls 4
SSR 1
SSR 2
SLA1
SLA 2

R _ Octet 3
‘onctions d'entrainement Muting / Mode test
_ Octet 3
] Valeurs limites

[E28 Fonctions technologiques . ) Octet 4
Entrées et sorties

[ rorctions de sunveitance
Octet 4

I Communication F
E MOVISAFE® CS.. Octet 4

Octet 4

Octet 4

Diagnastic

Octet 4
Octet 5

Octet 5
-‘h—m y

Historique des défauts

D MOVISAFE® C5. [ Démarrer Foutil Assist CS... |

21018165771
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= Dans cet exemple, la fonction de sécurité STO (suppression sire du couple)
est activée avec le bit 0 dans I'octet 0. La fonction d'acquittement de défaut est
mise sur le bit 7 dans I'octet 0.

Passer dans le projet TIA Portal.

Dans la navigation projet, sélectionner le Main-Safety-Block Main Safety RTG1
[FB1] dans le sous-dossier "Module programme" de 'API.

Si besoin, passer du langage LD au langage FBD.
= Dans cet exemple, le programme de sécurité a été créé en langage FBD.

6. Ajouter le bloc F avec les fonctions d'accés suivante au participant a la communi-
cation sdre.

= Réincorporer le participant a la communication sdre : pour cela, utiliser les va-
riables ACK REQ (demande d'acquittement pour réincorporation) et ACK REI
(acquittement pour réincorporation) de la base de données du périphérique de
sécurité F0000 F-I/O-Modul (6/5Bytes) 1  [DBS13]. Cette base de
données a été automatiquement créée lors de la configuration du participant a
la communication sdre.

= Désactiver la fonction de sécurité. Un mot de données sortie process slr ne
peut pas étre activé directement. C'est la raison pour laquelle le mot de
données sortie process sar est activé par un drapeau (espace de sauvegarde
des résultats intermédiaires). Affecter un drapeau au mot de données sortie
process sr correspondant.

= Acquitter défaut. Affecter un drapeau au mot de données sortie process sir
correspondant.

Project tree m 4

Devices
oo

dFs B EREoB@Hl Ceaad o @

o - ——
il e oy abionlyi|E iy ien) 1“4~  Metwork 1: 1=ACKNOWLEDGEMENT FOR REINTEGRATION
B ~dd ne -
ﬁﬁh Devices & rarks
+ [ PLC [CPU 315F-2 PR/DF] TDE513 DEXO 2
n'f Device

B online &

@ Safety Adrinistration

I Reintegrate safe communication stations I

anfiguration ACK_RE|
gnaostics

= rﬁ. Fragrarm blocks %WDE513.DEX2.2
K Add new bloc "FO0000_F-I0-Madul(6iSEytes)_1"

ACI_REQ - L

&L CYC_INTS_RTa1 [0B35]
4 hain [OB1] - MNetwork 2:
| 4+ hlain_Safety_RTG1 [FE1]

— I Deactivate drive satety function I

%Q0.0

"STO_Axs3"

External
[ PLC tags %M100.0
I—\n i Vi Es .

L FLC data types "STO_deactivate” — _

A MNetwork 3:
I Aeknowledge fault I

v v v vy~
" &

Q0.7
[ FLC alarms "F_Quit_sxis3"
E] Text lists _
v [ Local modules
3 r»_[. Distributed I'o

Tl 100.7
"Quit_5 afe

b ﬁ Camman data Errer — _

3 rj]] Docurnentation settings

21019213451

= Dans cet exemple, des drapeaux sont affectés aux mots de données sortie
process sirs 0.0 (fonction de sécurité STO) et 0.7 (acquittement de défaut).

7. Compiler le projet TIA Portal en code machine de I'API et charger ensuite le projet
dans 'API.
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Créer une table de visualisation

Les tables de visualisation permettent de visualiser et de commander I'échange de

données process.

Procéder de la maniére suivante.

v'Un programme de sécurité destiné au pilotage de la fonction de sécurité a été
créeé.

1. Etablir une liaison Online entre I'API et le MOVI-C® CONTROLLER. Pour cela, cli-
quer sur le symbole "Go online" (connexion Online).

Project  Edit  View Insert  Online  Options  Tools  Window  Help Totally Integrated Automation
Gf (Y saveproject 5 M 3 X D TN G 3 l,?,lﬁ Goonlinel' PORTAL

Project tree m 4
Devices |; Topology view ||Eﬂ-h Metwork view  |[If Device weuai
=00 = e W L = [

% Metwork §¥ Connections |[HIIl connection [ty £ Qi = |
I 10 system: PLC.PROFINETIO-System (100) E

= ] Configuration Fieldbus Syst. |~ |
ﬁ"’ Add new device

ﬁ Devices & networks PLC CONTROLLERU_. [0 SEW
~ (g FLC [CPU 315F-2 FNDP] CPU 315F-2 PHI... UHXES-R V3.0 . 25
FLC L}

Dewice configuration
B Online & diagnostics
@ safety sdministration ;
{ PLC. PROFINET 10-5ystem...

[ Program blacks

p_* Technology abjects
External source files
'-74 FLC tags

Tﬂ FLC data types

';_‘1 Watch and force tables

[& online backups

v r v wowvrowwyow

r\_m Device proxy data
B8 Program info
[ PLE alarms
E] Textlists
» [l Local modules
» p_[. Distributed /0
3 n_.' Camman data
v 5] Docurmentation settings
v [@ Languages & resources
b [ Online access
] r\_w Card Reader/USE memary

25881361035

= Dans la vue réseau et la vue des appareils, tous les participants adressés
s'affichent avec une coche verte.

2. Dans le sous-répertoire "Watch and force tables" (tables de visualisation et de for-
cage) de I'API, ajouter une nouvelle table de visualisation.
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3. Ajouter les mots de données sortie process sdrs référencés dans le programme de
sécurité et les drapeaux affectés dans la table de visualisation.

= L'entrainement est arrété par la fonction de sécurité STO et le participant a la
communication sdre passe en inhibition.

Devices

OO FH L ARS TN
i Address Display format Monitor value Mo_dif\.r\.ralue
¥ 7] configuration Fizldbus Systam o~ %Q0.0 EQOL
ﬁL' Add new device TTIE %Q0.7 BOOL
3 BOOL
o BOOL FALSE [~
[|T Device configuration 5 El| <Add nev
B Online & diagnastics (3
@) 5af rninistration Q=17
» g Frogram 5 [ ] 8
v [ Technology objects 9
4 External source files 10
» [ FLC tags 11
» U PLC data | |12
~ [ watc 13
14
15
| E | |
» L& Online backups 17
4 p_m, Device proxy data 18
B9 Frograrn inf 19
4 PLC alarms 20
F] Textlists 21
v [ Local modules 22
] p_u Cistributed 110 23
» (g comman data 24
b (5] Docurmentation settings 25
» E\m Languages & resources 26

» r\_m Online access 27

3 r\_w Card Reader/USE memary 28

21020592779

4. Acquitter le défaut en mettant le mot de commande du drapeau correspondant
sur "1".
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5. Dans la barre d'icbnes, cliquer sur les icbnes correspondantes pour démarrer la vi-
sualisation des variables (icone représentant des lunettes) et commander les va-
riables activées (icone représentant un éclair).

= Le participant a la communication sOre est réincorporé et I'API envoie les
données process a la sortie digitale slire du participant a la communication.

50 © # & le 7]2 23]
i  Mame Address Display format Monitor value Mo_dif\.r\.ralue
¥ 7] configuration Fizldbus Systam O~ "STO_Axis3" %Q0.0 BOOL [ TRUE
ﬁL' Add new device I 2 "F_Quit_sxis3" i EOOL [E FaLsE
oy Devices & networks 3 "STO_deactivate” BEOOL [H] TRUE TRUE W
~ [ PLC [CPU 315F-2 PI/DF] i "Quit_Safety_Errar BOOL [ FALSE FALSE ™
[|T Device configuration 5 E I <A
B Online & diagr [
Irninistration Q=17
3 @ |s
v [ Techn 5 9
4 External source files 10
v [ FLC tags 1
v L PLC data | |52
> |5 13
14
rce table 15
tch table_PROFIs afe 16
v (&) Online backups 17
4 p_m, Devi v data 18
_W'i Fragrarm infa 19
A PLC alarms 20
F] Textlists 21
v [ Local modules 22
] p_u Cistributed 110 23
» (g comman data 24
b (5] Docurmentation settings 25
» E\m Languages & resources 26
» r\_m Online access 27
v [ Card ReaderlUSE memary 28
21020597515

S() ' Manuel - MOVI-C® CONTROLLER progressive UHX65A

25868756/FR — 02/2019



25868756/FR — 02/2019

Mise en service avec PROFINET
Pilotage des participants en mode test

5

6. Aller dans le projet MOVISUITE® et ouvrir la configuration du participant a la

communication sdre.

7. Dans les informations de diagnostic du protocole de sécurité (protocole F), vérifier
si le télégramme de sécurité (télégramme F) recoit des données.

6.4.46 F-communication

Configuration

Function Value
F-protocol type PROFIsafe
F-address 211

Basic settings
ParCRCBus (iPar_CRC) 0x34db c06b
Device status

Fault status
F-telegrams

Fault memory

Sequence number Telegram data

Status

Safe communication — diagnostics information
I Waiting for connection I

Process values

STO status

Rx 0x0000 0000 0x01 0x00 Ox00
Tx  0x0000 0000 0x00 0x00 0x00

Position function status

0x00 0x00 0x00 Ox56 Ox6€9 0x%0 O0x00 000 OxO
0x00 0x00 0x00 0x00 OxB0 Ox4a Oxa? 000 Ox0

Speed function status

PRIl Data exchange timeout
Muting/test mode Function Value
Limit values Data exchange timeout 0 ms
Inputs/outputs Maximum 0 ms
Process data Average 0 ms

F-communication Minimum 0 ms

25881297291

= Si les données télégramme parviennent au participant a la communication sre,
cela signifie que la communication slre a été établie correctement.
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6 Configuration et mise en service avec Windows 10 loT Enterprise
6.1 Remarques générales
REMARQUE
i * Le systéme d'exploitation Windows 10 loT Enterprise de la carte mémoire OMW

n'est disponible qu'en langue anglaise !

» Pour utiliser une liaison Windows-Remote Desktop, il est nécessaire d'employer
un mot de passe utilisateur.

6.2 Premier démarrage du systéme d'exploitation Windows apreés livraison

Lors du premier démarrage du systéme d'exploitation Windows 10 loT Enterprise, |'uti-
lisateur est guidé a travers plusieurs fenétres d'installation lui permettant de configurer
le systéme d'exploitation en fonction des nécessités, parmi lesquelles des fenétres de
réglage de I'heure et du nom d'utilisateur. La représentation de I'unité monétaire ou de
la date peut par exemple étre adaptée a l'application a l'aide des fenétres Windows
habituelles.

6.3 Comportement du MOVI-C® CONTROLLER a la mise hors tension et au

redémarrage
Si le MOVI-C® CONTROLLER est exploité avec la carte mémoire CFast OMW et la
carte mémoire CFast OMH, il s'agit alors d'un appareil combiné. Le

MOVI-C® CONTROLLER contient donc une partie pilotage et une partie Windows.
Dans ce cas, le comportement de Windows a la mise hors tension et au redémarrage
est différent du comportement avec un PC de bureau conventionnel.

+ Redémarrage de Windows

Windows redémarre. La partie pilotage continue a fonctionner normalement sans
exécuter de redémarrage.

e Arrét de Windows

Windows et la partie pilotage sont arrétés. Pour remettre le systéme en route, pro-
céder a une mise hors puis remise sous tension du MOVI-C® CONTROLLER.

REMARQUE

SEW-EURODRIVE recommande de procéder a un arrét normal du systeme d'exploi-
tation Windows 10 IloT Enterprise avant de couper Ialimentation du
MOVI-C® CONTROLLER.

jde

6.4 Effectuer une sauvegarde des données

Pour créer une image de sauvegarde de la carte mémoire CFast OMW, il est possible
d'utiliser les outils Windows. SEW-EURODRIVE recommande vivement de procéder a
une sauvegarde des données.
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Exemples d'application sous systéme d'exploitation Windows

6.5 Exemples d'application sous systéme d'exploitation Windows

j=de

Ci-aprés sont décrits des cas d'application typiques lors de l'utilisation de la partie
Windows.

REMARQUE

Les exemples d'application sont non exhaustifs et fournis en guise de support ; ils
n'engagent pas la responsabilité de SEW-EURODRIVE.

SEW-EURODRIVE ne fournit pas d'assistance pour la configuration de votre sys-
téme d'exploitation Windows.

6.5.1 Régler la liaison Remote Desktop

jde

La liaison Remote Desktop peut étre utilisée a des fins de télémaintenance.

REMARQUE

Attention, dans ce cas, il n'est pas possible de visualiser I'état de l'installation.

Procéder de la maniére suivante.

v

v

Une liaison réseau est établie entre le PC et la partie Windows du
MOVI-C® CONTROLLER.

Travailler sur le MOVI-C® CONTROLLER avec un compte utilisateur protégé par
mot de passe.

Ouvrir le menu de démarrage et saisir "Control Panel" dans le champ de re-
cherche.

Dans la liste des résultats, cliquer sur I'entrée de I'application [Control Panel].

Passer dans le sous-menu "System and Security" et ouvrir le menu "Allow remote
access" dans le bloc "System".

‘ System and Security

—

v ‘ > Control Panel »> System and Security

Security and Maintenance

Control Panel Home |
Review your computer's status and resolve issues GChange User Account Control settings

System and Security
Troubleshoot common computer prablems
Network and Internet

Windows Firewall
Check firewall status | Allow an app through Windows Firewa

Hardware and Sound #
Programs
User Accounts Q System
= View amount of RAM and processor speed Launch remote assistance
E
1

See the name of this computer

Appearance and
Personalization

Clock, Language, and Region Power Options

Ease of Access Change battery settings Require a password when the computer wakes

Change what the power buttons do | Change when the computer sleeps

File History

Save backup copies of your files with File History | Restore your files with File History

27196460171
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Configuration et mise en service avec Windows 10 loT Enterprise
Exemples d'application sous systéme d'exploitation Windows

4. Dans l'onglet "Remote" du bloc "Remote Assistance", cocher la case "Allow Re-
mote Assistance connections to this computer".

5. Dans le bloc "Remote Desktop", sélectionner I'option "Allow connections from
computers running any version of Remote Desktop" et confirmer par [OK].

System Properties X
Computer Name Hardware Advanced System Protection
Remote Assistance

I Allow Remote Assistance connections to this computer I

What happens when | enable Remote Assistance?

Advanced...

Remote Desktop
Choose an option, then specify who can connect.

O Don't allow remote connections to this computer

I@ Allow remote connections to this computer I

[C] Only allow connections from computers running Remote
Desktop with Network Level Authentication (recommended)

Help me choose Select Users...

27196857995

6.5.2 Travailler avec un moniteur a écran tactile

Clavier tactile

En cas d'utilisation du moniteur a écran tactile sans touches ni souris, il est possible
d'utiliser les touches de I'écran (On-Screen Keyboard) en cas de nécessité.

B Om-5creen Keyboard - bt

Esc ) i i i < Home PgUp Nav

L q [ I . De End PgDn MvUp

Insert Pause MvDn

PrtSon

25949812363

Le clavier tactile peut étre activé soit via le menu de démarrage (en recherchant "On-
Screen Keyboard"), soit via par l'icbne se trouvant en bas a gauche de la fenétre de
connexion Windows.
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Touche droite de la souris

Le clic droit sur le bouton de la souris peut également étre simulé via les touches de
I'écran. Pour cela, utiliser la touche suivante du clavier tactile.

PrtSon

S
LApians

6.5.3 Activer le fichier d'échange Windows

[0

En cas de travaux intensifs sur le MOVI-C® CONTROLLER (p. ex. pendant la mise en
service d'une visualisation), il est intéressant d'activer le fichier d'échange Windows.
Le fichier d'échange fournit une plus grande mémoire de travail aux applications.

Une fois l'application mise en service, désactiver le fichier d'échange Windows. La
désactivation du fichier d'échange Windows garantit que le systéme n'exécute pas
d'accés en écriture inutiles sur la carte mémoire CFast OMW.

REMARQUE

S'assurer, lors de la coupure du MOVI-C® CONTROLLER que l'installation pilotée par
la partie pilotage se trouve en mode de fonctionnement sdr.

Procéder de la maniére suivante.

1. Ouvrir le menu de démarrage et saisir "Control Panel" dans le champ de re-
cherche.

Dans la liste des résultats, cliquer sur I'entrée de I'application [Control Panel].
Passer dans le sous-menu "System and Security" et ouvrir le menu "System".
= La fenétre "Viewf basic information about your computer" s'affiche.

4. Sélectionner, dans la partie gauche de la fenétre, le menu "Advanced system set-
tings" (parameétres systéme avanceés).

E system

A Ed s Control Panel 5 System and Security » System

Control Panel Home . C .
View basic information about yr

% Device Manager Windows edition

@ Remote settings Windows 10 Enterprise

& System protection © 2013 Microsoft Corporation. All rigl
IG Advanced system settingsl

System

27514137867

= La fenétre "System Properties" s'affiche.
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5. Dans l'onglet "Advanced" du bloc "Performance”, cliquer sur [Settings].

Systemn Properties X

Computer Name  Hardware System Protection  Remote

You must be logged on as an Administrator to make most of these changes.

Performance

Visual effects, processor scheduling, memary usage, and virtual memorny

User Profiles
Desktop settings related to your sign+n

Settings...
Startup and Recovery
System startup, system failure, and debugging information
Settings...
Environment Variables...
(]34 Cancel Apply

27514334859
= La fenétre "Performance Options" s'affiche.

6. Dans I'onglet "Advanced" du bloc "Virtual memory", cliquer sur [Change].

Performance Options X

Visual Effects Data Execution Prevention

Processor scheduling

Choose how to allocate processor resources,

Adjust for best performance of:

(®) Programs (O Background services

Virtual memary

A paging file is an area on the hard disk that Windows uses as if it
were RAM,

Total paging file size for all drives: 1488 MB

Cancel Apply

27514345611

= La fenétre "Virtual Memory" s'affiche.
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7. Activer l'option "System managed size", puis cliquer sur le bouton [Set]. Puis
confirmer la saisie par [OK].

Virtual Memory X

[] Automatically manage paging file size for all drives

Paging file size for each drive
Drive [Volume Label] Paging File 5ize (MB)

C: [OMW2X] Systermn managed

Selected drive: C: [OMW2X]
Space available: 17396 MB
(O) Custom size:

I@ Systern managed size I

O No paging file

Total paging file size for all drives
Minimum allowed: 16 MB
Recommended: 1330 MB
Currently allocated: 640 MB

27514425739

= Le fichier d'échange est en cours d'activation.
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6.5.4 Configurer le démarrage systéme automatique

Aprés la mise en service, il est possible de configurer le systéme de maniere a ce qu'il
démarre automatiquement p. ex. pour démarrer une visualisation préalablement
créée.
Procéder de la maniére suivante.
1. Ouvrir le menu de démarrage et saisir "Run" dans le champ de recherche.
2. Dans la liste des résultats, cliquer sur I'entrée de I'application [Run].

= La fenétre "Run" s'affiche.

3. Dans le champ "Open", saisir l'instruction "control userpasswords2, puis
confirmer en cliquant sur [OK].

4 Run *

== Type the name of a program, folder, document, or Internet
= resource, and Windows will open it for you,

Open: I control userpasswnrdsEI v

Cancel Browse..,

27514433803
= La fenétre "User Accounts" s'ouvre.

4. Désactiver, pour l'utilisateur qui doit se connecter automatiquement, le champ
"Users must enter a user name and password to use this computer."

User Accounts X

Users Advanced

Use the list below to grant or deny users access to your computer,
and to change passwords and other settings.

I []iUsers must enter a user name and password to use this computer.§|

Users for this computer:

User Name Group
Lo ASew Administrators

Add Remove Properties

Password for TekRevue

To change your password, press Ctrl-Alt-Del and select
Change Password.

27514580363
5. Confirmer la désactivation de I'option en cliquant sur [OK].

= Le systéme demande de saisir le mot de passe utilisateur.
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6. Indiquer le mot de passe utilisateur et confirmer en cliquant sur [OK].

7. Pour le démarrage automatique d'une visualisation, mettre en place un lien dans
le groupe de programmes "Startup" du menu de démarrage Windows.
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7

Procédure en cas de remplacement d'appareil

e

En cas de remplacement d'un MOVI-C® CONTROLLER, suivre les instructions du
chapitre "Consignes d'installation” (— B 18). Insérer la carte mémoire CFast OMH du
MOVI-C® CONTROLLER a remplacer dans le nouveau MOVI-C® CONTROLLER.

Les valeurs de variables sauvegardées de maniére permanente sur le
MOVI-C® CONTROLLER ne sont par défaut pas enregistrées sur la carte mémoire
CFast OMH. Pour enregistrer les valeurs de variables sur la carte mémoire CFast
OMH, suivre I'une des procédures suivantes.

*  Programmer un programme CEI| adéquat.

« Charger les données sauvegardées dans le logiciel d'ingénierie MOVISUITE® via
la gestion de projet (fonction en préparation).

REMARQUE

Les manuels des différents variateurs d'application fournissent des renseignements
concernant le remplacement des entrainements.
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8 Procédure lors de la mise a jour du firmware

Suivre les étapes décrites aux chapitres suivants pour mettre a jour le firmware du
MOVI-C® CONTROLLER.

8.1 Exporter le firmware

1. Dans MOVISUITE®, créer un nouveau projet via I'onglet "Etude" du menu "Démar-
rer".

2. Dans la vue du projet MOVISUITE®, ajouter le MOVI-C® CONTROLLER requis
dans la version souhaitée.

3. Dans le projet MOVISUITE®, cliquer sur le MOVI-C® CONTROLLER.
= Le menu de configuration du MOVI-C® CONTROLLER s'ouvre.

4. Dans le bloc "Fonctions", ouvrir le sous-menu "Gestion des données", puis le me-
nu "Exporter firmware".

@ MOVISUITE® = Etude Mise en service

@ > UHX65A 1+ Configurer communication

CONTROLLER 4.1.2 Exporter firmware
Propriétés de l'appareil

Caractéristiques de
= I'appareil

Communication

Fonctions

Exporter firmware

Exportation firnware

Exporter l'image du firmware dans le

répertoire sélectionné.

EFD' Gestion des données
Diagnostic

Erat Remplacement d'appareil
Licences attribuées. Exporter firmware
MOVIRUN® flexible

Eo l Projet CEl

Gest'lon des données

Bus de terrain

Catalogue

28127358475

5. Cliquer sur le bouton [Exportation firmware] du menu "Exporter firmware".
= Une fenétre permettant de sélectionner le répertoire d'exportation s'ouvre.
6. Aller dans le répertoire d'exportation souhaité et confirmer en cliquant sur [OK].

= Dans le répertoire  d'exportation  sélectionné, le firmware du
MOVI-C® CONTROLLER est enregistré en tant qu'archive zippée (nom de fichier :
FS.zip).
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8.2 Copier le firmware sur la carte mémoire OMH

1. Retirer la carte mémoire OMH du MOVI-C® CONTROLLER. Le mécanisme d'in-
sertion de la carte mémoire OMH est décrit au chapitre "Insertion des cartes mé-
moire" (— B 30).

2. Pour lire les fichiers enregistrés, insérer la carte mémoire OMH dans un lecteur de
carte mémoire raccordé au PC. Il est également possible d'utiliser une autre inter-
face adaptée du PC.

3. Ouvrir les fichiers de la carte mémoire OMH a l'aide d'un explorateur de fichier sur
le PC.

app
backup
log
Qs
system
i"n SewPlcPkg.xsd

28166114571

REMARQUE

Le répertoire "licenses" de la carte mémoire OMH contient les fichiers de licence.
Pour garantir que les licences achetées restent valides, ce répertoire doit étre a nou-
veau sauvegardé sur la carte mémoire OMH aprés la mise a jour du firmware.

fde

Copier le répertoire "licenses" contenant les fichiers de licences en local sur le PC.
Supprimer tous les fichiers sauvegardés sur la carte mémoire OMH.

Dézipper le dossier archive du firmware souhaité sur la carte mémoire OMH. Pour
plus d'informations concernant I'exportation, consulter le chapitre "Exporter le firm-
ware" (— B8 91).

7. Copier le répertoire "licenses" enregistré sur le PC sur la carte mémoire OMH.

REMARQUE

Le répertoire "licenses" peut étre restauré aprés sa suppression de la carte mémoire
OMH en utilisant le gestionnaire de licences MOVISUITE®. Pour cela, suivre les
étapes suivantes.

v Le PC d'ingénierie et le MOVI-C® CONTROLLER sont connectés.
v' Le PC d'ingénierie est connecté a internet.

* Insérer la carte mémoire OMH dans le MOVI-C® CONTROLLER. Voir chapitre "In-
sertion des cartes mémoire" (— E 30).

jde

* Ouvrir le gestionnaire de licences via le menu contextuel du
MOVI-C® CONTROLLER de MOVISUITE® dans le menu "Outils".

 Cliquer sur [Transférer les licences dans MOVI-C® CONTROLLER].

= Le firmware a été mis a jour. |l est maintenant possible de créer un nouveau projet
MOVISUITE®.
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Service

Recyclage

Service
Recyclage

Le produit et tous ses éléments doivent étre traités séparément selon les prescriptions
nationales en vigueur en matiére de traitement des déchets. Si un processus de recy-
clage existe, traiter le produit en conséquence, sinon contacter une entreprise spécia-
lisée dans le retraitement. Si possible, trier les différents composants selon leur
nature.

Fer, acier ou fonte de fer
Acier inoxydable

Aimants

Aluminium

Cuivre

Composants électroniques
Plastique

Les matériaux suivants sont dangereux pour la santé et I'environnement. Veiller a ce
que ces matériaux soient collectés et retraités spécifiquement.

Huile et graisse

Récupérer huiles et graisses usagées par variété. Veiller a ce que I'huile usagée
ne soit pas mélangée a des solvants. Recycler huiles et graisses usagées de ma-
niére adéquate.

Ecrans
Condensateurs
Accumulateurs
Batteries

Ce produit contient des batteries et des accumulateurs. Recycler le produit et les bat-
teries ou accumulateurs séparément des déchets ménagers selon les prescriptions
nationales en vigueur.
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10 Caractéristiques techniques

10.1 Généralités

Caractéristiques techniques générales

Immunité

Conforme a EN 61800-3; 2. Environnement

Emissivité

Catégorie C2 selon EN 61800-3

Température ambiante 8,,,,

0°C-+50°C

Mode de refroidissement

Refroidissement par convection et conduction de chaleur

Conditions environnantes

Conditions climatiques

» Stockage longue durée

EN 60721-3-1, classe 1K2
température -25 °C — +70 °C

* Transport

EN 60721-3-2, classe 2K3
température -25 °C — +70 °C

» Exploitation (utilisation fixe, protégée contre les intempé-
ries)

EN 60721-3-3, classe 3K3 température 0 °C — +50 °C

Substances chimiquement actives

» Stockage longue durée
EN 60721-3-1, classe 1C2
* Transport
EN 60721-3-2, classe 2C2

+ Exploitation (utilisation fixe, protégée contre les intempé-
ries)

EN 60721-3-3, classe 3C2

Substances mécaniquement actives

» Stockage longue durée
EN 60721-3-3, classe 151
* Transport
EN 60721-3-3, classe 2S1

» Exploitation (utilisation fixe, protégée contre les intempé-
ries)

EN 60721-3-3, classe 3S1

Essai de résistance aux vibrations

e 3M5 selon EN 60721-3-3
+  5M1 selon EN 60721-3-5

Indice de protection

Indice de protection IP

IP20 selon EN 60529

Classe d'encrassement

2 selon CEI 60664-1

Catégorie de surtension

11l selon CEl 60664-1

Altitude d'utilisation

3800 m (au-dessus du niveau de la mer) maximum
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Caractéristiques techniques

Caractéristiques techniques

MOVI-C® CONTROLLER progressive UHX65A-R

Alimentation électrique

* Puissance absorbée : P, =30 W
» Tension d'alimentation U = DC 24 V selon CElI 61131-2

+ Consommation de courant |, = 1.3 A
(pour une tension d'alimentation DC 24 V)

+ Le MOVI-C® CONTROLLER doit étre alimenté par une
source de tension externe.

Mémoire

* Données rémanentes : 32 ko
* Rémanentes persistantes : 2 ko

+ Mémoire programme : 64 Mo pour l'application, y compris
les bibliothéques CEl

Mémoire de données : 64 Mo

Carte mémoire CFast partie Windows

Pack logiciel

(logement carte XM2) : — Systéme d'exploitation Windows 10 loT Enterprise (-C2)
OMWG62A (32 Go)
OMWG3A (64 Go)
Carte mémoire CFast partie pilotage + Compatible PC
(logement pour carte XM1) : + Contenu:
OMHG65A-C1 — Firmware

— Programme CEI

— Données d'application

*  Mémoire de 2 Go

X5 Raccordement : connecteur

Raccordement tension d'alimentation
DC 24 V (raccordement 2 pdles)

« 1fil:0.25 mm? - 2.5 mm?
« 2fils: 0.5 mm?—1.5 mm? (TWIN-AEH")

X30
Interface EtherCAT®/SBus™"®
(connecteur femelle RJ45)

Bus systéme SBus™"® rapide basé sur EtherCAT® pour le
raccordement maitre

X80/ X82
Interface d'ingénierie
(connecteur femelle RJ45)

+ TCP/IP

» Possibilités de raccordement : PC d'ingénierie, visualisation,
autre automate

* L'ingénierie de tous les composants raccordés au
MOVI-C® CONTROLLER de SEW peut étre réalisée via le
MOVI-C® CONTROLLER.

X40, X41
Interface bus de terrain
(connecteur femelle RJ45)

Interfaces bus de terrain pour raccordement esclave
(EtherNet/IP™, Modbus TCP et PROFINET I0)

X90

Interface d'ingénierie pour la partie Windows

USB 1-3

Interfaces USB affectées au systéme d'exploitation Windows

1) AEH : embout
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Caractéristiques techniques de l'interface PROFINET

10.3 Caractéristiques techniques de l'interface PROFINET

MOVI-C® CONTROLLER progressive UHX65A

Identifiant du fabricant 010Ahex

Device ID 13dez
Raccordement RJ45

Fréquence de transmission 100 Mbauds , duplex
Longueur de données process maximale |512 DP

Protocole réseau ARP, ICMP

Protocoles d'application

PROFINET IO, HTTP, SNMP, services application SEW

Numeéros de port utilisés

80, 161, 310, PROFINET DCE/RPC Ports (détermination dy-
namique via End Point Mapper)

Classe de conformité

C

Protocoles

PROFIsafe, PROFlenergy (en préparation)

Types de cébles admissibles

A partir de la catégorie 5, classe D selon CEI 11801

Longueur de liaison maximale
(d'un commutateur a l'autre)

100 m

Nom du fichier EDS

GSDML-Vx.yz-SEW-MOVI-C-CONTROLLER-UHX65-jjj-
jmmdd-hhmmss
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Caractéristiques techniques
Liste des ports

10.4 Liste des ports
10.4.1 Description des interfaces
Les interfaces Ethernet du MOVI-C® CONTROLLER ont les fonctions suivantes.
+  X30 - Interface EtherCAT®/SBus™"® pour raccordement maitre
+ X80/ X82 — Interface d'ingénierie pour la partie pilotage
* X90 - Interface d'ingénierie pour la partie Windows
* X40/ X41 — Interfaces bus de terrain pour raccordement esclave
10.4.2 Interface d'ingénierie
Port TCP/ |Fonction Droits d'acces
UDP
21 TCP |FTP Lecture et écriture dans le systéme de fichier
23 TCP |Telnet Lecture des données de diagnostic construc-
teur
310 TCP/ | Streaming de données Acces en lecture et écriture a tous les para-
UDP métres indexés
11740 - TCP |Ingénierie CODESYS Lecture et écriture
11743
1740 - 1743 |UDP |Ingénierie CODESYS Lecture et écriture
10.4.3 Interface Windows
En fonction de l'installation et de la configuration du systéme d'exploitation Windows
et des composants logiciels supplémentaires installés, les ports suivants entre autres
sont disponibles.
Port TCP/UDP | Fonction
7 TCP/UDP | Echo
9 TCP/UDP | Discard
13 TCP/UDP | Daytime
17 TCP/UDP | Quote of the day
19 TCP/UDP | Character generator protocol
135 TCP Microsoft EPMAP (End Point Mapper)/DCE/RPC Locator Service
139 TCP Microsoft EPMAP (End Point Mapper)/DCE/RPC Locator Service
161 UDP SNMP
300 TCP/UDP | SMLP
445 TCP Homologations Microsoft DS SMB (également connu sous la désignation implé-
mentation libre Samba)
500 UDP Internet Security Association and Key Management Protocol (ISAKMP)
515 TCP Services d'impression Line Printer Daemon
3389 TCP Microsoft Terminal Server (RDP), enregistré officiellement comme Windows Ba-
sed Terminal (WBT)
4500 UDP IPSec NAT Traversal (RFC 3947)
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Liste des ports

Port TCP/UDP | Fonction

5355 UDP LLMNR - Link-Local Multicast Name Resolution

10.4.4 PROFINET

Port TCP/ |Fonction Droits d'acceés
UDP

Détermina- |UDP |PROFINET DCE / RPC Acces en lecture et écriture a tous les para-

tion dyna- meétres indexés

mique du

port via End

Point Map-

per

EtherType 8892hex

Echange de données process

Liaison de pilotage

Ethertype 88B5hex

Editeur d'adresses SEW

Lecture et écriture sur les paramétres
d'adresses de l'interface Ethernet

310 TCP/ | Streaming de données Acces en lecture et écriture a tous les para-
UDP métres indexés
161 UDP |SNMP Acces en lecture aux bases MIB

(Management Information Base)

O8  Manuel - MOVI-C® CONTROLLER progressive UHX65A

25868756/FR — 02/2019



25868756/FR — 02/2019

11 Cotes
11.1 MOVI-C® CONTROLLER

A L,,.A
N~
Y
A Q}
ZAVB‘
Lo
&
3 l\
N| O
B
‘ XM1
ussy
I
|
=
|
| ©
Y ‘ @9
\ ‘
A
w0
o Al
22.5
- 45 -

Cotes 11
MOVI-C® CONTROLLER

I A
Yo}
<
[sp]
Y
i mUUUUUUUUUUUUUUUUUUUUUUUU
)
@) @)
©
@) @)
L[ ]
! \ [aYalalalalalalalalalalalalalatalalala'ala alaVa)
0
3|
v
B 135 _

26722552331

Manuel — MOVI-C® CONTROLLER progressive UHX65A = 9O



Cotes
Accessoires pour le cheminement des cables

11.2  Accessoires pour le cheminement des cébles
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