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1 Informazioni generali
Impiego della documentazione

1 Informazioni generali

11

Questo manuale & parte integrante del prodotto e contiene importanti informazioni sul
funzionamento e il servizio di assistenza. Il manuale si rivolge a tutte le persone che
eseguono dei lavori di montaggio, installazione, nonché messa in servizio € manuten-

Impiego della documentazione

zione sul prodotto.

Il manuale va messo a disposizione in forma leggibile. Assicurarsi che il manuale sia
reso accessibile e possa essere letto dagli addetti agli impianti e al funzionamento,
nonché dalle persone che operano in modo indipendente sull'unita. Per chiarimenti o

ulteriori informazioni rivolgersi alla SEW-EURODRIVE.

1.2

1.21

La tabella che segue mostra il livello e il significato delle definizioni segnale per le av-
vertenze sulla sicurezza, le avvertenze su possibili danni materiali e quelle di altro ti-

po.

Struttura delle avvertenze sulla sicurezza

Significato delle definizioni segnale

Definizione
segnale

Significato

Conseguenze se si ignora

PERICO-
LO!

Pericolo imminente

Morte o lesioni gravi

AVVER-
TENZA!

Possibile situazione pericolosa

Morte o lesioni gravi

CAUTE-
LA!

Possibile situazione pericolosa

Lesioni lievi

ATTENZIO-
NE!

Possibili danni materiali

Danni al sistema di azionamento
o all'ambiente circostante

NOTA

Informazione importante o sugge-
rimento: facilita I'impiego del si-
stema di azionamento.

1.2.2

Le avvertenze sulla sicurezza nei paragrafi valgono non solo per un'operazione spe-
ciale, bensi per piu operazioni nell'ambito di un argomento. | pittogrammi utilizzati indi-

Struttura delle avvertenze sulla sicurezza nei paragrafi

cano un pericolo generale o specifico.

Un'avvertenza sulla sicurezza nel paragrafo € strutturata formalmente come segue:

DEFINIZIONE SEGNALE!

Tipo di pericolo e relativa fonte.

Possibili conseguenze se si ignora.

* Rimedi per evitare il pericolo.
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Informazioni generali
Separatore decimale nei valori numerici

1.2.3 Struttura delle avvertenze sulla sicurezza integrate

Le avvertenze sulla sicurezza integrate si trovano direttamente nelle istruzioni per
I'operazione, prima dell'operazione pericolosa.

Un'avvertenza sulla sicurezza integrata & strutturata formalmente come segue:
» DEFINIZIONE SEGNALE! Tipo di pericolo e relativa fonte.

Possibili conseguenze se si ignora.

— Rimedi per evitare il pericolo.

1.3 Separatore decimale nei valori numerici

Nella presente documentazione il punto viene utilizzato come separatore decimale.
Esempio: 30.5 kg

1.4 Diritti a garanzia

L'osservanza della documentazione € il presupposto di un funzionamento privo di
anomalie e del riconoscimento di eventuali diritti di garanzia. Pertanto, il manuale va
letto prima di cominciare a lavorare con l'unita.

Assicurarsi che il manuale sia reso accessibile e possa essere letto dagli addetti agli
impianti e al funzionamento, nonché da persone che operano in modo indipendente
sull'unita.

1.5 Documentazioni di riferimento

Per tutti gli altri componenti valgono le rispettive documentazioni.

1.6 Nomi di prodotto e marchi

| nomi dei prodotti riportati in questa documentazione sono marchi o marchi registrati
dei relativi titolari.

1.6.1 Marchio di Beckhoff Automation GmbH

EtherCAT® & un marchio registrato e una tecnologia brevettata, concesso in licenza
da Beckhoff Automation GmbH, Germania.

m—
EtherCAT.

1.7 Nota copyright

© 2019 SEW-EURODRIVE. Tutti i diritti riservati. Sono proibite, anche solo parzial-
mente, la riproduzione, I'elaborazione, la distribuzione e altri tipi di utilizzo.

1
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2.2

Avvertenze sulla sicurezza

Premessa

Avvertenze sulla sicurezza

Premessa

Le seguenti avvertenze di base sulla sicurezza servono a impedire infortuni alle perso-
ne e danni materiali e valgono principalmente per I'impiego dei prodotti qui documen-
tati. Se vengono utilizzati altri componenti, osservare anche le relative avvertenze sul-
la sicurezza e indicazioni di pericolo.

Obblighi dell'utilizzatore

L'utilizzatore deve assicurarsi che le avvertenze di base sulla sicurezza vengano os-
servate e rispettate. Assicurarsi che la documentazione venga letta integralmente e
compresa dagli addetti agli impianti e al funzionamento, nonché da persone che ope-
rano in modo indipendente sul prodotto.

L'utilizzatore deve assicurarsi che i lavori elencati di seguito vengano eseguiti soltanto
da personale specializzato:

+ installazione e montaggio

* installazione e collegamento

* messa in servizio

* manutenzione periodica e straordinaria
* messa fuori servizio

* smontaggio

Assicurarsi che le seguenti norme, disposizioni, documentazioni e note vengano os-
servate dalle persone che lavorano sul prodotto:

* norme vigenti nazionali e regionali antinfortunistiche e di sicurezza
» cartelli di pericolo e di sicurezza posti sul prodotto

+ tutte le altre relative documentazioni di progettazione, le istruzioni per la messa in
servizio e per l'installazione e gli schemi di collegamento

* non montare, installare o mettere in servizio prodotti danneggiati
+ tutte le istruzioni e disposizioni specifiche dell'impianto

Assicurarsi che gli impianti nei quali deve essere montato il prodotto siano dotati di di-
spositivi di controllo e di protezione addizionali. Osservare le disposizioni di sicurezza
e le leggi vigenti che regolano le apparecchiature tecniche e le norme antinfortunisti-
che.
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Avvertenze sulla sicurezza
Gruppo target

2.3 Gruppo target

Personale specia-
lizzato per lavori
meccanici

Personale specia-
lizzato per lavori
elettrotecnici

Qualifiche aggiun-
tive

Personale adde-
strato

Tutti i lavori meccanici devono essere eseguiti esclusivamente da personale specializ-
zato con formazione adeguata. Per personale specializzato, ai sensi della presente
documentazione, si intendono le persone che hanno familiarita con la struttura, I'in-
stallazione meccanica, I'eliminazione delle anomalie e la manutenzione del prodotto e
che sono in possesso delle seguenti qualifiche:

» qualifica nell'ambito meccanico conformemente alle disposizioni nazionali vigenti
+ conoscenza di questa documentazione

Tutti i lavori elettrotecnici devono essere eseguiti esclusivamente da un elettrotecnico
specializzato con formazione adeguata. Sono elettrotecnici specializzati, ai sensi della
presente documentazione, le persone che hanno familiarita con l'installazione elettri-
ca, la messa in servizio, l'eliminazione delle anomalie e la manutenzione del prodotto
e che sono in possesso delle seguenti qualifiche:

» qualifica nell'lambito elettrotecnico conformemente alle disposizioni nazionali vi-
genti

* conoscenza di questa documentazione

Inoltre, le persone devono essere a conoscenza delle disposizioni di sicurezza e delle
leggi valide e delle altre norme, direttive e leggi riportate in questa documentazione.
Le persone devono aver ricevuto autorizzazione esplicita da parte della ditta alla mes-
sa in servizio, programmazione, parametrizzazione, etichettatura e messa a terra di
unita, sistemi e circuiti elettrici conformemente agli standard in materia di tecnologia di
sicurezza.

Tutti i lavori negli altri settori, quali trasporto, immagazzinaggio, funzionamento e
smaltimento devono essere eseguiti esclusivamente da personale istruito in modo suf-
ficiente per questi lavori. L'addestramento mette il personale nella condizione di poter
eseguire in modo sicuro e conforme le attivita e le operazioni richieste.

24 Impiego conforme all'uso previsto

Il prodotto € destinato all'installazione del quadro di comando in impianti elettrici o nel-
le macchine.

Nel caso di installazione in impianti elettrici o nelle macchine, la messa in servizio del
prodotto & proibita finché non & stato accertato che la macchina sia conforme alle leg-
gi e direttive locali. Per l'area europea vigono ad esempio la direttiva macchine
2006/42/CE e la direttiva EMC 2014/30/UE. Rispettare la norma EN 60204-1 (Sicurez-
za del macchinario — Equipaggiamento elettrico delle macchine).

| dati tecnici e quelli riguardanti le condizioni di collegamento si trovano sulla targhetta
e nel capitolo "Dati tecnici" della documentazione. Rispettare tassativamente tutte le
indicazioni e condizioni.

In caso di utilizzo non conforme o improprio del prodotto si possono provocare lesioni
fisiche gravi o seri danni materiali.

241 Applicazioni di sollevamento

Per evitare il pericolo di morte a causa della caduta del sollevatore, osservare quanto
segue in caso di impiego del prodotto in applicazioni di sollevamento:

+ Utilizzare dispositivi di protezione meccanici.
» Effettuare la messa in servizio del sollevatore.

Manuale — MOVI-C® CONTROLLER progressive UHX65A
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2 Avvertenze sulla sicurezza
Tecnica di sicurezza funzionale

2.5 Tecnica di sicurezza funzionale

Se la documentazione non lo consente espressamente, il prodotto non deve svolgere
alcuna funzione di sicurezza senza il supporto di sistemi di sicurezza sovraordinati.

2.6 Trasporto

Verificare subito se la merce consegnata presenta danni causati dal trasporto. Infor-
mare immediatamente lo spedizioniere di eventuali danni. Se il prodotto &€ danneggia-
to non effettuare il montaggio, l'installazione e la messa in servizio.

Per il trasporto, tenere presente quanto segue:
* Assicurarsi che il prodotto non subisca urti meccanici.
Se necessario, utilizzare mezzi di trasporto adeguati e sufficientemente dimensionati.

Attenersi alle istruzioni sulle condizioni climatiche del capitolo "Dati tecnici" nella docu-
mentazione.

2.7 Installazione e montaggio
Accertarsi che l'installazione e il raffreddamento del prodotto avvengano conforme-
mente alle disposizioni contenute nella documentazione.

Proteggere il prodotto da forte sollecitazione meccanica. Il prodotto e i relativi compo-
nenti non devono sporgere nei percorsi pedonabili e carrabili. In particolare, durante il
trasporto e la movimentazione non deformare i componenti o modificare le distanze di
isolamento. | componenti elettrici non devono essere né danneggiati né distrutti.

Attenersi alle istruzioni del capitolo Installazione meccanica nella documentazione.

271 Limitazione di impiego
Quando non previsto espressamente per questi casi, sono vietati:
+ l'impiego in aree soggette a pericolo di esplosione
* |'impiego in ambienti contenenti oli, acidi, gas, vapori, polveri e radiazioni nocive

» l'impiego in applicazioni con elevati carichi meccanici oscillanti ed impulsivi non
ammessi che non rientrano nella norma EN 61800-5-1

+ l'impiego ad altitudini superiori a 3800 m s.I.m.

1()  Manuale - MOVI-C® CONTROLLER progressive UHX65A
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Avvertenze sulla sicurezza
Installazione elettrica

2.8 Installazione elettrica

Assicurarsi della corretta applicazione delle coperture richieste dopo l'installazione
elettrica.

Le misure precauzionali e i dispositivi di protezione devono essere conformi alle di-
sposizioni vigenti (ad es. EN 60204-1 oppure EN 61800-5-1).

2.8.1 Misura precauzionale richiesta

Assicurarsi che il prodotto sia collegato correttamente con la messa a terra di prote-
zione.

2.9 Sicurezza della rete e protezione di accesso

Con un sistema bus € possibile adattare in ampia misura i componenti di azionamento
elettronici alle condizioni dell'impianto. Ne deriva il pericolo che una modifica dei para-
metri non visibile dall'esterno possa causare un comportamento del sistema inaspetta-
to ma non incontrollato e che questo possa influenzare negativamente la sicurezza di
esercizio, la disponibilita del sistema o la sicurezza dei dati.

Assicurarsi che non vengano effettuati accessi non autorizzati, in modo particolare nei
sistemi collegati in rete basati su Ethernet e nelle interfacce tecniche.

L'utilizzo di standard di sicurezza specifici per I''T completa la protezione dell'accesso
alle porte. Una panoramica delle porte & disponibile nei dati tecnici del dispositivo uti-
lizzato.

210 Designazione breve

In questa documentazione si utilizza la seguente designazione breve.

Designazione di tipo Designazione breve
MOVI-C® CONTROLLER progressive UHX65A MOVI-C® CONTROLLER

Manuale — MOVI-C® CONTROLLER progressive UHX65A = 7| ]
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Introduzione
Avvertenze generali

3 Introduzione
3.1 Avvertenze generali
311 Contenuto di questo manuale

Il presente manuale descrive:

« il montaggio del MOVI-C® CONTROLLER

+ leinterfacce e i LED del MOVI-C® CONTROLLER

« l'accesso di ingegnerizzazione al MOVI-C® CONTROLLER
» ['utilizzo delle schede di memoria CFast

+ le interfacce del MOVI-C® CONTROLLER, che vengono utilizzate in collegamento
con le schede di memoria CFast

+ la messa in servizio del MOVI-C® CONTROLLER con interfaccia bus di campo
* il primo procedimento di boot del sistema operativo Windows

3.1.2 Ulteriore documentazione

Per l'ingegnerizzazione semplice ed efficiente del MOVI-C® CONTROLLER ¢é neces-
sario richiedere, oltre a questo manuale, anche la seguente documentazione:

« manuale "Automazione con MOVI-C® CONTROLLER"

« manuale del prodotto "Inverter applicazione MOVIDRIVE® modular"

« manuale del prodotto "Inverter applicazione MOVIDRIVE® system"

Se si impiega la scheda di memoria CFast con il sistema operativo Windows:

» per la configurazione e il comando del sistema operativo Windows osservare
esclusivamente la documentazione messa a disposizione dalla Microsoft.

Utilizzare sempre I'edizione attuale delle documentazioni e del software.

La pagina web di SEW-EURODRIVE (www.sew-eurodrive.com) contiene una vasta
scelta di documentazioni tradotte in diverse lingue, pronta per essere scaricata tramite
download. Su richiesta, la SEW-EURODRIVE fornisce le documentazioni stampate su
carta e rilegate.
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Introduzione
MOVI-C® CONTROLLER

3.2 MOVI-C® CONTROLLER

3.21 Targhetta

I MOVI-C® CONTROLLER classe di potenza "progressive" & un controllore Motion
Control per compiti di automazione complessi. Il sistema operativo in tempo reale ga-
rantisce tempi di risposta molto brevi, nonché un collegamento performante di bus di
sistema della SEW-EURODRIVE e di sistemi bus di campo standard. Attraverso il si-
stema operativo Windows parallelo & possibile realizzare soluzioni di visualizzazione
complesse.

I MOVI-C® CONTROLLER classe di potenza "progressive" si presta all'automazione
di macchine e di celle fino a 16 assi interpolari e 16 assi ausiliari a seconda del pro-
gramma applicativo. E adatto sia come modulo di controllo per complesse operazioni
di controllo dei movimenti come la camma elettronica e la robotica, sia per I'automatiz-
zazione completa di macchine e impianti.

La figura seguente mostra un esempio di targhetta del MOVI-C® CONTROLLER:

progressive

EURODRIVE Eingang / Input .
D-76646 Bruchsal U= DC24V | (max)= DC1,3A : &
Made in Germany T= 0..+50°C

CONTROLLER Status: 51 51 51 51 51

SO#: 01.1234567890.0047.18

Type: UHX65A-R-04-NO c C € @

01 02 03 04 05

22884601355

3.2.2 Codice del tipo

La tabella che segue mostra lo schema del codice del tipo:

Esempio: UHX65A-R-04-N0

Nome prodotto UHX | MOVI-C® CONTROLLER

Serie 65 |Progressive
Versione A | Stato della versione A
Varianti R |+ 0 =nessuna interfaccia bus di campo

« R =con interfaccia bus di campo EtherNet/IP™, Mod-
bus TCP e PROFINET IO per collegamento slave

Potenza 04 |- 01=E3815CPU (1 core)
+ 02=E3825 CPU (2 core)
» 04 = E3845 CPU (4 core con TPM")

Opzione supple- NO |+ NO = memoria retain disponibile
mentare

1) Trusted Platform Module - ampliamento di funzioni di sicurezza
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3.23 Varianti dell'unita

MOVI-C® CONTROLLER é disponibile nelle seguenti varianti:

Variante unita

Interfaccia bus di campo

UHX65A-0-04-NO

MOVI-C® CONTROLLER senza interfaccia bus di campo
e con E3845 CPU

UHX65A-R-04-NO

MOVI-C® CONTROLLER con le interfacce bus di campo Ether-
Net/IP™, Modbus TCP e PROFINET IO e E3845 CPU

UHX65A-0-02-NO

MOVI-C® CONTROLLER senza interfaccia bus di campo
e con E3825 CPU

UHX65A-R-02-NO

MOVI-C® CONTROLLER con le interfacce bus di campo Ether-
Net/IP™, Modbus TCP e PROFINET IO e E3825 CPU

UHX65A-0-01-NO

MOVI-C® CONTROLLER senza interfaccia bus di campo
e con E3815 CPU

UHX65A-R-01-NO

MOVI-C® CONTROLLER con le interfacce bus di campo Ether-
Net/IP™, Modbus TCP e PROFINET IO e E3815 CPU
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3.24 Panoramica delle interfacce di comunicazione

Il MOVI-C® CONTROLLER ¢ dotato delle seguenti interfacce di comunicazione:

+ Le interfacce di comunicazione Ethernet servono per l'ingegnerizzazione del
MOVI-C® CONTROLLER, per il collegamento di un pannello operatore, nonché
per la comunicazione con altre stazioni Ethernet (ad es. con il PLC).

+ L'interfaccia EtherCAT®/SBus™S serve per il controllo di inverter applicazione, mo-
duli I/O e altri componenti slave EtherCAT®.

* Per il sistema operativo Windows sono disponibili interfacce USB per il collega-
mento di mouse, tastiera o touchpad. Attraverso l'interfaccia DisplayPort & possibi-
le collegare uno schermo.

[1]
[2]
E I R O R O R R ) g g g
B i le) @u &)
. . _15 Ai%ﬂ AN i =AY AN
=T o | | ©
Inil i
s g | G g ]
SEW T sEw | | —sew_
[ [ [
@
J N N N
[7] [5]

[1] tensione direte
[2] collegamento bus di campo

[3]
[4]

collegamento ingegnerizzazione

collegamento EtherCAT®/SBus™"s

22816552843

[5] MOVIDRIVE® system
[6] sistema di assi MOVIDRIVE® modular
[7] MOVI-C® CONTROLLER
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Interfaccia di comunicazione Ethernet (X90)

L'interfaccia di comunicazione Ethernet (X90) € assegnata alla sezione Windows del
MOVI-C® CONTROLLER. L'interfaccia & disponibile soltanto quando & inserita la
scheda di memoria CFast con sistema operativo Windows. Attraverso questa interfac-
cia & possibile realizzare le funzioni seguenti:

+ accesso al sistema operativo Windows mediante il collegamento desktop remoto
* collegamento di un sistema di visualizzazione
» collegamento a livello gestionale

Interfaccia di comunicazione Ethernet (X80, X82)

L'interfaccia di comunicazione Ethernet (X80, X82) & assegnata all'unita di controllo
(sistema operativo in tempo reale) MOVI-C® CONTROLLER. Attraverso questa inter-
faccia € possibile realizzare le funzioni seguenti:

 ingegnerizzazione del MOVI-C® CONTROLLER

+ visualizzazione su PC (es. interfaccia OPC)

+ collegamento a livello gestionale

L'ingegnerizzazione del MOVI-C® CONTROLLER comprende le attivita seguenti:
+ Configurazione

+ Parametrizzazione

* Programmazione

Queste attivita si realizzano con il software di ingegnerizzazione MOVISUITE®. Que-
sto software dispone di numerose utili funzioni per la messa in servizio e la diagnosi di
tutte le unita della SEW-EURODRIVE collegate.

Interfaccia EtherCAT®/SBus®'S (X30)

Attraverso linterfaccia EtherCAT®/SBus™'® (X30) ¢& possibile collegare al
MOVI-C® CONTROLLER le unita seguenti:

 inverter applicazione MOVIDRIVE® modular
 inverter applicazione MOVIDRIVE® system

- sistema /O MOVI-PLC® C

+ componenti terzi con file di progettazione ESI

Il numero massimo di inverter applicazione collegabili al MOVI-C® CONTROLLER é:
32.

Interfaccia bus di campo (X40, X41)

Attraverso le interfacce bus di campo (X40, X41) & possibile collegare il
MOVI-C® CONTROLLER al PLC.

L'interfaccia bus di campo & integrata nel MOVI-C® CONTROLLER.

Scheda di rete virtuale (VNET)

La rete virtuale & utilizzabile solo se € inserita la scheda di memoria CFast OMW con
sistema operativo Windows. Ulteriori informazioni a riguardo si trovano nei capitoli
"Scheda di memoria CFast OMW" (— 17) e "Scheda di rete virtuale
(VNET)" (— B 23).
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3.2.5 Scheda di memoria CFast OMH

La scheda di memoria CFast OMH (scheda per UHX65A: OMHG65A-C1) & necessaria
per il funzionamento del MOVI-C® CONTROLLER e contiene il Firmware, il program-
ma IEC nonché i dati utenti (es. ricette). Pud essere utilizzata per il salvataggio dei da-
ti e la parametrizzazione automatica in caso di sostituzione di un asse. La scheda di
memoria CFast viene inserita nello slot SLOT 1 del MOVI-C® CONTROLLER. Vedi ca-
pitolo "Inserimento delle schede di memoria" (— B 30).

3.2.6 Scheda di memoria CFast OMW

La scheda di memoria CFast OMW amplia il MOVI-C® CONTROLLER di un sistema
operativo Windows e pud essere utilizzata ad es. per la visualizzazione impianti. La
scheda di memoria CFast OMW viene inserita nello slot SLOT 2 del
MOVI-C® CONTROLLER. Vedi capitolo "Inserimento delle schede di memo-
ria" (— B 30).

La scheda di memoria €& disponibile in diverse esecuzioni. Dalle caratteristiche risulta
lo schema seguente per il codice del tipo della scheda di memoria:

Esempio: OMW62A-2-C2
Nome prodotto OM | Scheda di memoria MOVI-C® CONTROLLER

W |GPOS
Esecuzione 62 |+ 62=32GB
+ 63=64GB
Versione A | Stato della versione A
LSPM 2 |+ 0=SLC (Single-Level Cell) 70°C

Durata = 100.000-300.000 cicli di cancellazione

Scheda di memoria per applicazioni con grandi
quantita di dati.

¢ 2 =MLC (Multi-Level Cell) 85°C
Durata: = 10.000 cicli di cancellazione

Alternativa per applicazioni con quantita di dati piu
piccole.

Image C2 |- C2 = sistema operativo Windows 10 loT Enterprise
(EN)

Ad esempio un MOVI-C® CONTROLLER con la designazione di tipo UHX65A-R-04
mette a disposizione I'hardware seguente per il sistema operativo Windows:

* Intel Atom E3845 (Windows 10 loT Enterprise utilizza 2 nuclei)
+ 4 GBRAM

* 1 x Ethernet 10 MBaud/100 MBaud/1000 MBaud (X90)

+ 1 x Ethernet virtuale per 'unita di controllo

+ 3xUSB2.0(USB1,2,3)

+ 1 x DisplayPort

Manuale — MOVI-C® CONTROLLER progressive UHX65A 1 7
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4 Istruzioni di installazione

4.1 Accessori per l'installazione

Per ordinare gli accessori seguenti utilizzare i codici indicati:

411 Cavo bus di sistema

| cavi per collegare il MOVI-C® CONTROLLER e altri componenti di automazione
(ad es. inverter applicazione MOVIDRIVE® modular/system)

Designazione Lunghez- | Connettore ma- |Codice

za schio

"ﬁ:ﬂ:‘iﬁ

« 0.75m + 18167039
Cavo bus di sistema a 4 poli, 1.5m © 18179975
bus di sistema EtherCAT®/ « 3m 2 x RJ45 + 18167047
SBUSPLUS

* 5m « 18179983

* 10m « 18179991

Ulteriori informazioni sono riportate nel capitolo "Cavo bus di sistema" (— B 28).

41.2 Accessori per la conduzione dei cavi

Accessori per assicurare e stabilizzare la conduzione dei cavi o i collegamenti ai mor-

setti del MOVI-C® CONTROLLER.

Designazione

Codice

Dettaglio dei pezzi:

+ 1 xfissacavi (vedi figura)
o 2xviti

* 6 X pressacavo

Accessori per la conduzione dei cavi

28260708

Per informazioni sul montaggio consultare il capitolo "Accessori per la conduzione dei

cavi" (— B 31).
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4.2 Installazione meccanica

A CAUTELA

Pericolo di lesioni fisiche o danni materiali.
Non installare MOVI-C® CONTROLLER difettosi oppure danneggiati.

Prima di ogni installazione controllare che I'unita non presenti danni esterni e so-
stituire 'unita danneggiata.

421 Spazio libero minimo e posizione di montaggio

I MOVI-C® CONTROLLER viene installato nel quadro di comando. Per l'installazione
osservare quanto segue:

Montare I'unita con il relativo supporto lamiera sull'intera superficie del pannello
posteriore metallico nudo del quadro di comando.

Per garantire un raffreddamento del MOVI-C® CONTROLLER senza impedimenti,
€ necessario lasciare almeno 100 mm di spazio libero dalla carcassa al di sotto e
al di sopra nonché 20 mm lateralmente a destra e a sinistra dell'unita. Accertarsi
che in questo spazio la circolazione dell'aria non sia disturbata da cavi o da altro
materiale di installazione. La posizione di montaggio preferita € a sinistra del siste-
ma di assi.

Assicurarsi che il MOVI-C® CONTROLLER non sia esposto all'aria calda di scarico
di altre unita.

Montare I'unita solo verticalmente. Non & consentito il montaggio orizzontale, incli-
nato o capovolto.
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4 Istruzioni di installazione

Installazione elettrica

4.3 Installazione elettrica
NOTA
i Installazione con isolamento sicuro.

L'apparecchio soddisfa tutti i requisiti necessari per un isolamento sicuro tra collega-
menti di potenza ed elettronici conformemente a EN 61800-5-1. Per garantire l'isola-
mento sicuro, i circuiti elettrici di segnale allacciati devono soddisfare i requisiti SELV
(Safe Extremly Low Voltage) oppure PELV (Protective Extra Low Voltage). L’installa-
zione deve soddisfare i requisiti dell'isolamento sicuro.

4.3.1 Schermatura e posa dei cavi bus

ATTENZIONE

Pericolo che scorrano correnti di compensazione se il cavo & del tipo sbagliato, se
manca la schermatura e/o se i cavi bus sono posati nel modo sbagliato.

Possibili danni materiali.

Quando ci sono delle variazioni di potenziale di terra pud accadere che attraver-
so la schermatura collegata su entrambi i lati e con il potenziale di terra (PE)
scorra una corrente di compensazione. Provvedere sempre a un collegamento
equipotenziale sufficiente, conformemente alle disposizioni IEC vigenti.

Utilizzare esclusivamente cavi schermati ed elementi di collegamento che soddisfano i
requisiti della categoria 5, classe D a norma a IEC 11801, edizione 2.0.

Per minimizzare i disturbi elettrici si possono adottare le misure seguenti:

Stringere bene le viti di fissaggio di connettori, moduli e linee di collegamento equi-
potenziale.

Utilizzare esclusivamente connettori con gusci di metallo o metallizzati.

Collegare la schermatura nel connettore con la piu ampia superficie di contatto
possibile.

Applicare la schermatura del cavo bus su entrambi i lati.

Posare i cavi di segnale e i cavi bus separatamente dai cavi di potenza (cavi di ali-
mentazione del motore), possibilmente in canaline diverse.

Se si opera in un ambiente industriale utilizzare passerelle metalliche con messa a
terra.

Condurre il cavo di segnale e il relativo collegamento equipotenziale a poca di-
stanza I'uno dall'altro servendosi del percorso piu breve.

Evitare di prolungare i cavi bus tramite connettori a spina.
Condurre i cavi bus vicino alle superfici di massa presenti.
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4.3.2 Descrizione del funzionamento dei morsetti
A B
n——p "
>
>
— 6
[2] S (6]
>
[3] — [7]
>
>
> XM2
> ui1
i [8l ]
w-— = -
]:i H [9]
|
>
>
[5] D ﬂ U UsB3 (']
)
— il
% [10]
Q
/ @
! D
sH 0
27744470411
A: vista dall'alto B: vista frontale
Nr. |Designazione Morsetto |Funzione
[1] Qollegamento alimentazione di ten- | X5: PIN1 Alimentazione di tensione 24 \V DC
sione 24 V DC (-)
Collegamento alimentazione di ten- | X5: PIN2
sione 24 V DC (+)
[2] |Interfaccia EtherCAT®/SBus™s X30 Collegamento master EtherCAT®/SBus™"®
(presa RJ45)
[3] Interfaccia engineering X82 Interfaccia engineering per I'unita di controllo
(presa RJ45)
[4] |Interfaccia bus di campo X40/X41 Bus di campo Ethernet realtime
(presa RJ45)
[5] |Interfaccia DisplayPort DP Collegamento del motore
[6] |Interfaccia engineering X90 Interfaccia engineering per la sezione Windows

(presa RJ45)

4
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Nr. |Designazione Morsetto |Funzione

[7]1 |Interfaccia engineering X80 Interfaccia engineering per l'unita di controllo
(presa RJ45)

[8] Interfaccia USB USB1 Interfacce USB per la sezione Windows
Interfaccia USB usB2
Interfaccia USB USB3

[9] |Slot CFast XM2 Slot per scheda di memoria CFast OMW

(sezione Windows)
[10] |Slot CFast XMH1 Slot per scheda di memoria CFast OMH

(unita di controllo)

4.3.3 Alimentazione di tensione

Per l'alimentazione di tensione del MOVI-C® CONTROLLER ¢& necessario utilizzare un
alimentatore 24 VV DC esterno (potenza assorbita P,,,, = 30 W).

La lunghezza massima consentita del cavo 24 VV DC & di 30 m.

Schema di collegamento

+ 424V
DC24V &

GND

|

22816550411

43.4 Collegamento della rete Ethernet

Per collegare il MOVI-C® CONTROLLER alla rete Ethernet connettere una delle inter-
facce di comunicazione Ethernet X80, X82 o X90 (connettore RJ45) attraverso un ca-
VO a coppie attorcigliate schermato della categoria 5, classe D conforme a IEC 11801,
edizione 2.0, con le altre stazioni di rete.
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Alle interfacce di comunicazione Ethernet € possibile collegare un PC di ingegnerizza-
zione oppure altre stazioni di rete (ad es. sistemi di visualizzazione). L'interfaccia di
comunicazione Ethernet X90 & disponibile solo in collegamento con la scheda di me-
moria CFast OMW con sistema operativo Windows.

X80/X82/X90

22816545547

4.3.5 Scheda di rete virtuale (VNET)

i

Per il sistema operativo Windows & disponibile anche una scheda di rete virtuale
(VNET) oltre ai collegamenti di comunicazione hardware del
MOVI-C® CONTROLLER.

Tramite VNET €& possibile attivare in modo molto semplice l'unita di controllo del
MOVI-C® CONTROLLER. In questo caso, la scheda di rete virtuale si comporta come
una scheda di rete reale e tramite il software di ingegnerizzazione € possibile raggiun-
gere direttamente I'unita di controllo attraverso l'indirizzo 192.168.2.2, impostazione
standard nelle condizioni di spedizione.

Se la scheda di rete virtuale (VNET) non viene utilizzata & necessario collegare tra di
loro i collegamenti di rete reali della sezione Windows (X90) e dell'unita di controllo
(X80, X82) tramite switch di rete.

NOTA

La scheda di rete virtuale (VNET) non supporta il funzionamento via DHCP.

Impostazione dell'indirizzo di rete della sezione Windows

[0

NOTA

L'impostazione dell'indirizzo di rete & necessario solo se si desidera utilizzare un indi-
rizzo di rete diverso dal valore standard. L'indirizzo di rete riportato nelle istruzioni per
I'operazione seguente (192.168.2.1) viene impostato inizialmente come valore
standard per la sezione Windows.

Gli indirizzi di rete della sezione Windows vengono impostati tramite i menu di impo-
stazione corrispondenti del sistema operativo Windows.

Procedere come segue:
1. Aprire il menu di avvio e fare clic sull'icona "Settings" (impostazioni).
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2. Fare clic sul riquadro "Network and Internet" (rete e internet) e qui richiamare |l
sottomenu "Ethernet".

3. Nel menu "Ethernet" fare clic sul link "Change adapter options" (cambia opzioni
adattatore) sul lato destro dello schermo.

= Vengono visualizzati i collegamenti di rete attuali.

' Control Panel\Network and Internet\Network Connections - O X
4 &« Netw.. » Network Connectio... v O Search Network Connections R
Organize ~ Enable this network device Diagnose this connection = - O O
l:. Win10 cppnection L“-. VNVET cqnnection
=  Unidentified network =  Unidentified network

4
gL~

Intel(R) 1210 Gigabit Network Con... &> Real-Time Hypervisor PCI Networ...

27190569867

4. Aprire il menu di contesto del collegamento di rete "VNET connection" (connessio-
ni VNET) e fare clic sulla voce di menu "Properties" (proprieta).

= Viene visualizzata la finestra di dialogo "VNET connection Properties" (proprie-
ta connessione VNET).

5. Selezionare sulla scheda "Networking" (interconnessione) nel gruppo "This con-
nection uses the following items" (questa connessione usa gli elementi seguenti)
la voce "Internet Protocol Version 4" (protocollo internet versione 4) e successiva-
mente fare clic su [Properties].

¥ VNET connection Properties X
Networking

Connect using:
5P Real-Time Hypervisor PCI Network Adapter

This connection uses the following items:

aClient for Microsoft Networks A
T3 File and Printer Sharing for Microsoft Networks

005 Packet Scheduler

Intemet Protocol Version 4 (TCP/IPv4)

[] 4 Microsoft Network Adapter Muttiplexor Protocol

4 Microsoft LLDP Protocol Driver

4 Intemet Protocol Version 6 (TCP/IPv6) v
< >

Install.... Uninstall

Description

Allows your computer to access resources on a Microsoft
network.

OK Cancel

27193106315

24 Manuale — MOVI-C® CONTROLLER progressive UHX65A

25868357/IT — 02/2019



25868357/IT — 02/2019

Istruzioni di installazione
Installazione elettrica

= Viene visualizzata la finestra "Internet Protocol Version 4 Properties".

6. Selezionare l'opzione "Use the following IP address" (usa il seguente indirizzo IP)
e immettere i valori per l'indirizzo IP e la maschera di sottorete.

Internet Protocol Version 4 (TCP/IPv4) Properties X
General
You can get IP settings assigned automatically if your network supports

this capability. Otherwise, you need to ask your network administrator
for the appropriate IP settings.

() Obtain an IP address automatically
(®) Use the following IP address:
IP address: 192 .188. 2 . 1

Subnet mask: 255.255.255. 0
Default gateway: . . .

Obtain DNS server address automatically

(®) Use the following DNS server addresses:

Preferred DNS server: , , ,
Alternate DNS server: l:l

[[Jvalidate settings upon exit Advanced. ..

27193088523

7. Confermare le immissioni con [OK].
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Collegamento della sezione Windows e dell'unita di controllo

Collegamento tramite scheda di rete virtuale (VNET)

Normalmente il collegamento interno tra sezione Windows e unita di rete & disponibile
e non richiede hardware aggiuntivo, come ad es. il cavo di rete.

UHX65A
RTOS GPOS
(Firmware, IEC) (Windows)
VNET || VNET
192.168.2.2 | | 192.168.2.1
X80
192.168.10.4
' X90
10%285%.128 DHCP

26576023819

Collegamento tramite rete esterna

Tramite switch di rete si collega la sezione Windows (X90) e l'unita di controllo (X80,
X82) del MOVI-C® CONTROLLER, nonché un altro MOVI-C® CONTROLLER
UHX25A/UHX45A (collegamento: X80) esterno a una rete esterna. Con questa pos-
sibilita di collegamento possono essere collegate anche unita esterne, ad es. un pan-
nello operatore.

Switch
|
UHX65A
RTOS GPOS UHX25A/ DOP
(Firmware, IEC) (Windows) UHX45A 192.168.10.20
VNET || VNET 192.168.10.10 @
192.168.2.2 | |192.168.2.1
1] X80
192.168.10.4
I~ x90 ) L] x80
10.%285%.128 DHCP

I | L |

26576035339
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Lettura del numero di versione del pacchetto software

Il numero di versione del pacchetto software installato sull'Scheda di memoria CFast
OMW" (— B 17) pud essere visualizzato tramite le impostazioni Windows.

Procedere come segue:

1. Aprire il menu di avvio e immettere "Control Panel" (pannello di controllo) nella ri-
cerca a testo libero.

Nell'elenco dei risultati fare clic sulla voce dell'applicazione [Control Panel].

Accedere al sottomenu "System and Security" (sistema e sicurezza) e fare clic sul-
la voce "System".

= Viene visualizzata la finestra di dialogo "View basic information about your
computer" (visualizza informazioni di base del computer).

=
- v 4 s Control Panel » All Control Panel ltems » System v | O Search Control Panel R
Control Panel H . - . o
e fanetHome View basic information about your computer
& Device Manager Windows edition
& Remote settings Windows 10 Enterprise 2016 LTSB -- .
9 System protection @ 2016 Microsoft Corporation. All rights . WI n d OWS 1 0
&) Advanced system settings reserved. .
Systemn
Manufacturer: SEW-EURODRIVE
I Maodel: UHX65A 18268951.01.00.201809121 I
Processor: Intel(R) Atom(TM) CPU E3845 @ 1.91GHz 1.91 GHz
Installed memory (RAM): 4,00 GB (3,89 GB usable) EURODRIVE
Systemn type: 64-bit Operating System, x64-based processer
Pen and Touch: Mo Pen or Touch Input is available for this Display
SEW-EURQDRIVE support
27826473227

= Il numero di versione del pacchetto software si trova nel gruppo "System" nella
riga "Model".

4.3.6 Collegamento EtherCAT®/SBus™"s

MOVI-C® CONTROLLER funge da master EtherCAT®/SBus™"S, per gli inverter appli-
cazione subordinati (slave EtherCAT®/SBus™ ). La comunicazione avviene attraverso
il bus di sistema SBus™"® rapido basato su EtherCAT® (X30).

Topologia bus EtherCAT®/SBus™!s

jde

EtherCAT®/SBus™YS & progettato per strutture bus lineari con connettore RJ45. Attra-
verso un cavo a coppie attorcigliate schermato avviene il collegamento delle unita sla-
ve EtherCAT®/SBus™"S.

NOTA

Secondo IEEE Std 802.3, 200 Edition la lunghezza massima del cavo per
10 Mbaud/100 Mbaud Ethernet (10BaseT/100BaseT) fra due stazioni EtherCAT®/
SBus™"® & di 100 m.

Un esempio di topologia bus EtherCAT®/SBus™"® & riportato nel capitolo ""Panorami-
ca delle interfacce di comunicazione" (— B 15)".
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Installazione elettrica

Cavo bus di sistema

Tra MOVI-C® CONTROLLER e gli altri componenti di automazione (ad es. inverter ap-
plicazione MOVIDRIVE® modular/system) viene impiegato il cavo bus di sistema a
4 poli. Per il collegamento del bus di sistema EtherCAT®/SBus™"S la SEW-EURODRI-
VE consiglia di utilizzare soltanto i cavi confezionati della SEW-EURODRIVE elencati
nel capitolo "Accessori per l'installazione" (— B 18).

ATTENZIONE

Utilizzo di cavi errati
Danneggiamento dei componenti di automazione.

L'impiego di cavi errati pud causare difetti o anomalie di funzionamento alle unita
collegate.

NOTA

i Le piastre di montaggio sulle quali vengono montati i sistemi di assi devono disporre
di un collegamento a massa sufficientemente grande, ad es. un nastro di massa.

Terminazione del bus

Non & richiesta una terminazione del bus (ad es. con resistenze di terminazione bus).
Se a un'unita non & collegata nessuna unita successiva, questo viene rilevato automa-
ticamente.

Indirizzo di stazione

Le unita EtherCAT®/SBus™"S della SEW-EURODRIVE non hanno indirizzi impostabili
sull'unita. Esse vengono riconosciute attraverso la posizione nella struttura del bus e
ricevono quindi un indirizzo dal master EtherCAT®/SBus™"S.

4.3.7 Collegamento delle interfacce USB

Le interfacce USB1, USB2 e USB3 sono assegnate al sistema operativo Windows
(scheda di memoria CFast OMW). Alle interfacce USB & possibile collegare la tastie-
ra, il mouse oppure un touchpad per scopi di manutenzione.

4.3.8 Collegamento dell'interfaccia DisplayPort

L'interfaccia DisplayPort assegnata al sistema operativo Windows (scheda di memoria
CFast OMW) serve per il collegamento di un monitor al MOVI-C® CONTROLLER.
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4.3.9

Istruzioni di installazione
Installazione elettrica

Collegamento dello slave bus di campo

jde

I MOVI-C® CONTROLLER funge da slave bus di campo per il PLC (master bus di
campo). La comunicazione avviene attraverso Ethernet.

I MOVI-C® CONTROLLER viene collegato alla rete Ethernet attraverso i morsetti se-
guenti:

*  X40 (connettore RJ45)
*  X41 (connettore RJ45)

Il collegamento dell'unita alle altre stazioni di rete avviene attraverso un cavo a coppie
attorcigliate schermato della categoria 5, classe D conforme a IEC 11801 edizio-
ne 2.0.
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NOTA

Secondo |EEE Std 802.3, 200 Edition la lunghezza massima del cavo per
10 Mbaud/100 Mbaud Ethernet (10BaseT/100BaseT) fra due stazioni di rete & di
100 m.
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Istruzioni di installazione
Installazione elettrica

4.3.10 Inserimento delle schede di memoria

1. Sollevare la piastra anteriore [1] dal MOVI-C® CONTROLLER fissata magnetica-
mente. Per far leva utilizzare un cacciavite e la rientranza appositamente prevista.

74

SESSSSSER

11— [l

28216228235
2. Inserire la scheda di memoria CFast OMH nello slot contrassegnato con XM1.
3. Inserire la scheda di memoria CFast OMW nello slot contrassegnato con XM2.

[XM2]

[XM1]

28216472331
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Istruzioni di installazione 4
Installazione di opzioni e accessori

4.4 Installazione di opzioni e accessori
441 Accessori per la conduzione dei cavi

Montaggio del fissacavi
1. Svitare le viti [2] dal MOVI-C® CONTROLLER.

28203565963
2. Applicare il fissacavi [1] sul MOVI-C® CONTROLLER come mostrato nella figura.

3. Inserire le viti allegate agli "Accessori per la conduzione dei cavi" (— B 18) al po-
sto delle viti svitate [2] e stringere le viti.
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4 Istruzioni di installazione
Installazione di opzioni e accessori

Fissaggio del cavo sul fissacavi

1. Condurre i cavi collegati [1] con il MOVI-C® CONTROLLER all'estremita superiore
del fissacavi [2].

28204906635

2. Fissare i cavi con rispettivamente un pressacavo [3] sul fissacavi come mostra la
figura.
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4.5 Assegnazione dei morsetti
NOTA
i L'assegnazione "riservato" significa che al collegamento non pud essere collegato un
cavo.
Rappresen- | Morsetto Collegamento Breve descrizione
tazione
X5:24V V24 V Tensione di alimentazione 24 V DC
8 g 24,\:/[) X5:GND GND Potenziale di riferimento interno all'unita
(collegato internamente con PE)
X30 Bus di sistema SBus™"S rapido basato su
EtherCAT®
10/100 BaseT | 1000 BaseT 10/100 BaseT 1000 BaseT
X80/X82:1 | TX+ DA+ Linea di invio (+) Coppia bidirezionale A
X80/X82:2 | TX- DA- Linea di invio (-) Coppia bidirezionale A
X80/X82:3 |RX+ DB+ Linea di ricezione (+) |Coppia bidirezionale B
X80/X82:4 |riservato DC+ - Coppia bidirezionale C
X80/X82:5 |riservato DC- - Coppia bidirezionale C
X80/X82:6 |RX- DB- Linea di ricezione (-) | Coppia bidirezionale B
X80/X82:7 |riservato DD+ - Coppia bidirezionale D
X80/X82:8 |riservato DD- - Coppia bidirezionale D
X40/X41:1 | TX+ Linea di invio (+)
X40/X41:2 | TX- Linea di invio (-)
X40/X41:3 |RX+ Linea di ricezione (+)
X40/X41:4 |riservato -
X40/X41:5 |riservato -
X40/X41:6 |RX- Linea di ricezione (-)
X40/X41:7 |riservato -
X40/X41:8 |riservato -
10/100 BaseT | 1000 BaseT 10/100 BaseT 1000 BaseT

Manuale - MOVI-C® CONTROLLER progressive UHX65A 3 3




4 Istruzioni di installazione
LED di stato

Rappresen- | Morsetto Collegamento Breve descrizione

tazione
X90:1 TX+ DA+ Linea di invio (+) Coppia bidirezionale A
X90:2 TX- DA- Linea di invio (-) Coppia bidirezionale A
X90:3 RX+ DB+ Linea di ricezione (+) | Coppia bidirezionale B
X90:4 riservato DC+ - Coppia bidirezionale C
X90:5 riservato DC- - Coppia bidirezionale C
X90:6 RX- DB- Linea di ricezione (-) | Coppia bidirezionale B
X90:7 riservato DD+ - Coppia bidirezionale D
X90:8 riservato DD- - Coppia bidirezionale D

4.6 LED di stato

i
@Ht e
:)0 —— [10]

n— =k & ——
TS

21— ﬁ% \ ] 12
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27746570891
A: vista dall'alto B: vista frontale
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(1]
(2]
(3]
(4]

3]
(6]
[7]
(8]
9]
[10]
[11]

[12]

Istruzioni di installazione 4
LED di stato

L/A: stato del collegamento EtherCAT®/SBus”-"S (X30)

velocita: velocita del collegamento EtherCAT®/SBus™!S (X30)

L/A: stato dell'interfaccia di ingegnerizzazione (X82)

velocita: velocita dell'interfaccia di ingegnerizzazione (X82)

L/A: stato del collegamento bus di campo (X40)

velocita: velocita del collegamento bus di campo (X40)

L/A: stato del collegamento bus di campo (X41)

velocita: velocita del collegamento bus di campo (X41)

L40: LED bus di campo (funzione dipende dall'interfaccia bus di campo)
L41: LED bus di campo (funzione dipende dall'interfaccia bus di campo)
24V: stato alimentazione di tensione 24 V

L1: stato del firmware

L2: stato del programma IEC

L3: riservato

L/A: stato dell'interfaccia di ingegnerizzazione (X90)

velocita: velocita dell'interfaccia di ingegnerizzazione (X90)

L/A: stato dell'interfaccia di ingegnerizzazione (X80)

velocita: velocita dell'interfaccia di ingegnerizzazione (X80)
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4 Istruzioni di installazione
LED di stato

4.6.1 LED di stato "Link/Activity (L/A)" e "Velocita"

T
Link/Activity ———r
Speed ——— ¢
s e
28166106763
LED di stato "Link/Activity"” (L/A)
Stato Significato Misura
Verde C'é un collegamento Ethernet. -
Verde, lampeggiante E in corso uno scambio di dati tramite -
Ethernet.
Spento Non c'é alcun collegamento Ethernet. -
LED di stato "Velocita”
Stato Significato Misura
Arancione Attualmente vengono scambiati dati tra- -
mite Ethernet con 1000 Mbit/s (1 Gbit/
s).
Spento Attualmente vengono scambiati dati tra- -
mite Ethernet con 10 Mbit/s o 100 Mbit/
s 0 non c'é alcun collegamento Ether-
net.
46.2 LED di stato "24V"
Stato Significato Misura
Verde Alimentazione di tensione -
dell'unita OK.
Spento Nessuna alimentazione di ten- | Controllare I'alimentazione di
sione dell'unita. tensione sul morsetto corri-
spondente.
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LED di stato

4.6.3 LED di stato "L1"
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464

4.6.5

Segnala lo stato del firmware durante la fase boot e durante il funzionamento.

Durante la fase boot

Stato Significato Misura
Arancione, lampeg- |l firmware dell'unita si avvia -
giante con 0.5 Hz correttamente.

Durante il funzionamento

Stato Significato Misura

Verde, lampeggiante
con 0.5 Hz

Il firmware dell'unita funziona
correttamente.

Rosso, lampeggian-
te con 0.5 Hz

Il firmware dell'unita € errato.

Rivolgersi al servizio di assi-
stenza della
SEW-EURODRIVE.

LED di stato "L2"

Segnala lo stato del programma IEC.

Stato

Significato

Misura

Spento

Nessun programma IEC cari-
cato.

Caricare un programma IEC
sull'unita.

Arancione, lampeg-
giante con 0.5 Hz

Il programma si & fermato.

Avwviare il programma IEC.

Rosso, lampeggian-
te con 0.5 Hz

Il programma IEC & errato.

Controllare e correggere il
programma |IEC.

Verde, lampeggiante

Il programma IEC funziona

LED di stato "L3"

con 0.5 Hz correttamente.
Stato Significato Misura
- E riservato -
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4 Istruzioni di installazione
LED di stato

4.6.6 LED di stato "L40" - EtherNet/IP™ (MODULE STATUS)

LED di stato

Stato di funzionamento

verde

Il controller si trova nello stato di funzionamento normale.

verde, lampeggiante |l controller non € stato configurato ed & in stato STANDBY.

gianti

verde/rosso lampeg- | Il controller esegue un test dei LED.

rosso, lampeggiante |E stato rilevato un conflitto nel’assegnazione dell'indirizzo IP.

Un altro utente in rete utilizza lo stesso indirizzo IP.

rosso

Il controller si trova nello stato di anomalia.

spento

Il controller non viene alimentato di tensione oppure & guasto.

4.6.7 LED di stato "L41" - EtherNet/IP™ (NETWORK STATUS)

LED di stato

Significato

Off

La scheda opzionale non dispone ancora di parametri IP.

Verde/rosso
lampeggiano

La scheda opzionale esegue un test dei LED.

Verde, lam-
peggiante

Non c'é alcun collegamento di controllo 10.

Verde

Esiste un collegamento di controllo EtherNet/IP™ oppure Modbus/
TCP.

Rosso

E stato rilevato un conflitto nell'assegnazione dell’indirizzo IP. Un al-
tro utente in rete utilizza lo stesso indirizzo IP.

Rosso, lam-
peggiante

Il collegamento di controllo IO precedentemente instaurato € in ti-
meout. Questo stato viene azzerato riavviando la comunicazione.
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Messa in servizio con EtherNet/IP™
Reti Industrial Ethernet — basi teoriche

5 Messa in servizio con EtherNet/IP™

5.1 Reti Industrial Ethernet — basi teoriche

5.1.1 Indirizzamento TCP/IP e sottoreti

Le impostazioni per l'indirizzo del protocollo TCP/IP vengono effettuate utilizzando i
seguenti parametri:

* Indirizzo MAC

* Indirizzo IP

* Maschera di sottorete
+ Gateway standard

Questo capitolo descrive i meccanismi di indirizzamento e la suddivisione delle reti
TCP/IP in sottoreti, allo scopo di facilitare la corretta impostazione di questi parametri.

5.1.2 Indirizzo MAC

La base di tutte le impostazioni indirizzo € l'indirizzo MAC (Media Access Controller).
L'indirizzo MAC di un’unita Ethernet &€ un valore a 6 byte assegnato una sola volta in
tutto il mondo (48 bit). Le unita Ethernet SEW-EURODRIVE hanno l'indirizzo MAC
00-0F-69-xXX-XX-XX.

Per reti di grosse dimensioni l'indirizzo MAC ¢é di difficile impiego. Per questo motivo,
si usano indirizzi IP assegnabili a piacere.

51.3 Indirizzo IP

L'indirizzo IP € un valore di 32 bit che identifica univocamente una stazione nella rete.
Un indirizzo IP & rappresentato da quattro numeri decimali separati da punti.

Ogni numero decimale rappresenta 1 byte (8 bit) dell'indirizzo e pud essere rappre-
sentato anche tramite codice binario:

Esempio indirizzo IP: 192.168.10.4
Byte Decimale Binariamente
1 192 11000000
2 168 10101000
3 10 00001010
4 4 00000100

L'indirizzo IP & costituito da un indirizzo di rete e da un indirizzo di stazione.

La parte dell'indirizzo IP che indica la rete e la parte che identifica la stazione sono de-
terminate dalla classe di rete e dalla maschera di sottorete.
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5.1.4 Classe di rete

Il primo byte dell'indirizzo IP determina la classe di rete e quindi la suddivisione in indi-
rizzo di rete e indirizzo di stazione:

Campo di va- | Classe di | Esempio: Indirizzo di Significato
lori rete rete completo
(byte 1
dell'indirizzo
IP)
10 = indirizzo di rete
0-127 A 10.1.22.3
1.22.3 = indirizzo di stazione
172.16 = indirizzo di rete
128 — 191 B 172.16.52.4
52.4 = indirizzo di stazione
192.168.10 = indirizzo di rete
192 — 223 C 192.168.10.4
4 = indirizzo di stazione

Gli indirizzi di stazione che nella rappresentazione binaria sono costituiti solo da zeri e
uni non sono ammessi. L'indirizzo piu piccolo (tutti i bit sono zero) descrive la rete
stessa e l'indirizzo piu grande (tutti i bit sono 1) & riservato per il broadcast.

Questa suddivisione approssimativa non & sufficiente per molte reti. Le reti utilizzano
anche una maschera di sottorete impostabile in modo esplicito.

51.5 Maschera di sottorete

Una maschera di sottorete consente di suddividere ulteriormente le classi di rete. An-
che la maschera di rete, come l'indirizzo IP, & rappresentata da quattro numeri deci-

mali separati da

punti.

Ogni numero decimale rappresenta 1 byte (8 bit) della maschera di sottorete e pud es-
sere rappresentato anche tramite codice binario:

Esempio di maschera di sottorete: 255.255.255.128
Byte Decimale Binariamente
1 255 11111111
2 255 11111111
3 255 11111111
4 128 10000000

Dalla rappresentazione binaria dell'indirizzo IP e dalla maschera di sottorete risulta
che nella maschera di sottorete tutti i bit del indirizzo di rete sono impostati su 1 e solo
i bit dell'indirizzo di stazione hanno il valore 0:

Indirizzo IP: 192.168.10.129

Maschera di sottorete:
255.255.255.128

ne

Byte 1 -4 Byte 1 — 4
11000000 11111111
Indirizzo di rete 10101000 11111111
00001010 11111111
Indirizzo di stazio- 10000001 10000000
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La rete di classe C con l'indirizzo di rete 192.168.10. viene ulteriormente suddivisa
dalla maschera di sottorete 255.255.255.128 nelle 2 reti seguenti:

Indirizzo di rete Indirizzi di stazione
192.168.10.0 192.168.10.1 — 192.168.10.126
192.168.10.128 192.168.10.129 — 192.168.10.254

Le stazioni di rete usano I'operazione logica AND per l'indirizzo IP e la maschera di
sottorete per stabilire se un partner di comunicazione & nella propria rete oppure in
un'altra rete. Se il partner di comunicazione si trova in un'altra rete, per l'inoltro dei dati
viene indirizzato il gateway standard.

5.1.6 Gateway standard

Anche il gateway standard viene indirizzato tramite un indirizzo di 32 bit. L'indirizzo di
32 bit & rappresentato da 4 numeri decimali separati da punti.

Esempio gateway standard: 192.168.10.1

Il gateway standard crea il collegamento con altre reti. Una stazione di rete, che vuole
attivare un'altra stazione, stabilisce tramite un'operazione logica AND per l'indirizzo IP
e la maschera di sottorete, se la stazione cercata si trova nella propria rete. Se non &
cosi, la stazione di rete attiva il gateway standard (router) che si deve trovare nella re-
te attuale. Il gateway standard si fa quindi carico dell'inoltro dei pacchetti di dati.

51.7 DHCP (Dynamic Host Configuration Protocol)

In alternativa all'impostazione manuale dei tre parametri indirizzo IP, maschera di sot-
torete e gateway standard, nella rete Ethernet questi parametri possono anche essere
assegnati automaticamente tramite un server DHCP.

L'indirizzo IP viene assegnato quindi attraverso una tabella nel server DHCP. La tabel-
la contiene un’assegnazione dall'indirizzo MAC all’indirizzo IP
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5.2 Integrazione del MOVI-C® CONTROLLER in una rete EtherNet/IP™
L'integrazione del MOVI-C® CONTROLLER in una rete EtherNet/IP™ viene spiegata
con un esempio. Nell'esempio si utilizza la seguente topologia delle unita:

» Controllo di Allen Bradley sovraordinato ControlLogix® 1756-L71

+  MOVI-C® CONTROLLER progressive, variante unita UHX65A-R

 inverter applicazione MOVIDRIVE® modular, modulo a doppio asse MDD90A

 inverter applicazione MOVIDRIVE® modular, modulo asse singolo MDA90A

La figura seguente & una rappresentazione schematica della topologia delle unita:
(1]

[2]
[3] [4]
[l
— )
~"
[6]
25866629515
[1] tensione direte [4] collegamento EtherCAT®/SBus™"®
[2] collegamento bus di campo [5] MOVI-C® CONTROLLER progressive

[3] collegamento ingegnerizzazione [6] sistema di assi MOVIDRIVE® modular

Per la configurazione e la messa in servizio delle unita vengono utilizzati i tool se-
guenti:

«  MOVISUITE® per le unita MOVI-C® della SEW-EURODRIVE

Il tool per I'editor IEC per la programmazione del MOVI-C® CONTROLLER & com-
preso in MOVISUITE®.

+ Studio 5000 Logix Designer della ditta Rockwell Automation per il PLC

L'integrazione del MOVI-C® CONTROLLER nella rete EtherNet/IP™ avviene in pil fa-
si di processo:

« "Configurazione delle stazioni EtherCAT®/SBusPLUS" (— B 43)
+ "Configurazione delle stazioni bus di campo" (— B 48)
» "Controllo delle stazioni nel funzionamento di prova" (— B 63)

NOTA

La programmazione e messa in servizio del MOVI-C® CONTROLLER attraverso I'in-
terfaccia bus di campo non & possibile.

[0
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Messa in servizio con EtherNet/IP™
Configurazione delle stazioni EtherCAT®/SBusPLUS

5.3 Configurazione delle stazioni EtherCAT®/SBus®"®

Nel progetto campione le unita seguenti sono stazioni EtherCAT®/SBus™VS:

+ il MOVI-C® CONTROLLER funge da master EtherCAT®/SBus™"S.

« gliinverter applicazione fungono da slave EtherCAT®/SBus™"S.

La configurazione delle unita avviene nel software di ingegnerizzazione MOVISUITE®.
La configurazione delle stazioni EtherCAT®/SBus™"® avviene in piu fasi di processo:

1. "Creazione del collegamento tra PC di ingegnerizzazione e MOVI-C® CONTROL-
LER" (— B 43)

"Scansione della rete per la ricerca di unita" (— B 45)
"Acquisizione di unita MOVI-C® in MOVISUITE®" (— B 46)

5.3.1 Creazione del collegamento tra PC di ingegnerizzazione e MOVI-C® CONTROLLER

Per consentire al PC di ingegnerizzazione di comunicare tramite l'interfaccia enginee-
ring X80, X82 con il MOVI-C® CONTROLLER via Ethernet, & necessario che entram-
be le unita siano collegate alla stessa rete locale. A questo scopo i parametri di indiriz-
zo IP del PC di ingegnerizzazione devono essere impostati sulla rete locale.

NOTA

L'interfaccia di ingegnerizzazione X80, X82 del MOVI-C® CONTROLLER ha i se-
guenti parametri di indirizzo IP nelle condizioni di spedizione: indirizzo IP standard
192.168.10.4, maschera di sottorete 255.255.255.0

jde

Procedere come segue:
1. Nel pannello di controllo di Windows selezionare le impostazioni di rete.

2. Fare doppio clic sull'adattatore che & collegato fisicamente con l'interfaccia di inge-
gnerizzazione X80, X82 del MOVI-C® CONTROLLER.

Manuale — MOVI-C® CONTROLLER progressive UHX65A 4 3
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Configurazione delle stazioni EtherCAT®/SBusPLUS

3. Nelle proprieta dell'adattatore impostare il protocollo Internet versione 4 "TCP/

IPv4".

4. Immettere nelle proprieta del protocollo Internet i parametri di indirizzo IP del PC di
ingegnerizzazione. Tenere presente che l'indirizzo IP del PC di ingegnerizzazione
€ diverso dall'indirizzo IP di tutte le altre stazioni di rete e pertanto & univoco. L'in-

dirizzo di rete (in questo caso i primi 3 blocchi indirizzo) deve essere uguale per

tutte le stazioni di rete, mentre l'indirizzo di stazione (in questo caso I'ultimo blocco
indirizzo) del PC di ingegnerizzazione deve essere diverso dall'indirizzo di rete di

tutte le altre stazioni di rete.

Internet Protocol Version 4 (TCP/IPv4) Prnpertiesl &Iﬂ

General

for the appropriate IP settings.

(7) Obtain an IP address automa
(@) Use the following IP address:
IF address:

Subnet mask:

Default gateway:

(@) Use the following DS server
Preferred DNS server:

Albernate DNI server:

[ validate settings upon exit

‘ou can get I[P settings assigned automatically if your network supports
this capability. Otherwise, vou need ko ask vour network administrator

tically

192 1e8 . 100, 38

255 255 .55 . 0

Obtain DM server address automaticaly

addresses:

= Nell'esempio l'indirizzo IP del
192.168.10.38

A/ Manuale - MOVI-C® CONTROLLER progressive UHX65A

PC di

18014415915164555

ingegnerizzazione & il seguente:

25868357/IT — 02/2019



25868357/IT — 02/2019

5.3.2

Messa in servizio con EtherNet/IP™
Configurazione delle stazioni EtherCAT®/SBusPLUS

Scansione della rete per la ricerca di unita
Procedere come segue:

v" Il collegamento tra PC di ingegnerizzazione e MOVI-C® CONTROLLER tramite in-
terfaccia engineering & instaurato.

Avviare MOVISUITE®.

2. Creare un nuovo progetto MOVISUITE® dalla scansione della rete.

P

New project Last opened projects Tools

iy
Q Planning

#,
@ From network scan

:D Always start with last project

Cpen project

Quick access

Driving the world

9007216181236875
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Messa in servizio con EtherNet/IP™
Configurazione delle stazioni EtherCAT®/SBusPLUS

3. Selezionare il tipo di rete (Ethernet) e attivare I'adattatore configurato (connessio-
ne LAN [LAN-Verbindung]). Applicare le impostazioni ed eseguire la scansione

della rete.
Ethernet
Scan settings
Scan Ethemet IP addresses (and address ranges) 3
m Scan Enter new IP address
Ethernet adapter External EtherCAT® master 18
Network type Scan :D Bluetooth-Netzwerkverbindung (] Enter new IP address
Crrahtlosnetzwerkverbindung B3
@ LAN-Verbindung |
Ethernet Q | (XD LAN-Verbindung 2 ®
EtherCAT®/5BusPLUS (X VMware Network Adapter VMnet8
USB

EP Windows network connections
T

o Update adapters

Basic settings
Timeout
200 ms

Apply and start scan Cancel

18014415924706187

5.3.3 Acquisizione di unita MOVI-C® in MOVISUITE®
Durante la scansione di rete vengono rilevate le unita MOVI-C®.
Procedere come segue:
v E stata attivata una scansione di rete.
1. Acquisire le unita scansionate in MOVISUITE®.

Network scan

«

100) Ethernet
Number of found devices 3
100%) Evaluating scan result
Completed successfully

2 /2 Successful

«

Apply Scan again Cancel

9007216181358219
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Messa in servizio con EtherNet/IP™
Configurazione delle stazioni EtherCAT®/SBusPLUS

2. Se necessario caricare i dati dell'unita nel progetto MOVISUITE®. Confermare la
segnalazione di corretta acquisizione dei dati dell'unita.

= Le unita vengono visualizzate in una delle viste MOVISUITE®. La visualizzazio-
ne dipende dalla ultima vista MOVISUITE® chiusa:

= La vista delle funzioni e reti mostra tutte le unita collegate che sono state rileva-
te durante la scansione di rete.

m EtherCAT®/SBusPLUS Use
UHX 654
192.11&10.4
[ |
Doub!e axis
sl Aads2 Aoas3
1001 1001 1002
X eX

New project 1

UHXB5A

25866597515

= La vista delle funzioni ha 2 schermate. La schermata della gerarchia mostra
una panoramica dell'intero progetto. La schermata a cerchio mostra il nodo at-
tuale come un grande cerchio al centro dell'area di lavoro.

Data ma nagement

Status

UHX65A

UHX65A

MOVIRUN® fieible

New project 1

Licensing

Catalog

25866477195
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Messa in servizio con EtherNet/IP™
Configurazione delle stazioni bus di campo

3. Per passare da una vista MOVISUITE® all'altra fare clic sulla scheda "Net-
work" (Rete).

4. Assegnare al MOVI-C® CONTROLLER un nome. L'unita viene visualizzata nel
progetto MOVISUITE® con questo nome.

rﬁ MNetwork
Data management

UHX65A ST TR |7

MCVIRUN® fignible -~
N ’:Em
I_, Licensing

!{_ Status

New project 1

Catalog

25866582283

= In questo esempio al MOVI-C® CONTROLLER viene assegnato il nome unita:
CONTROLLERUHX65A

5. Salvare il progetto MOVISUITE®.

54 Configurazione delle stazioni bus di campo

[

Nel progetto campione le unita seguenti sono stazioni bus di campo:
* il PLC funge da master bus di campo.

« il MOVI-C® CONTROLLER funge da slave bus di campo.

La configurazione delle unita avviene nei tool seguenti:

« MOVISUITE®

« Editor IEC (integrato in MOVISUITE®)

» Studio 5000 Logix Designer, versione V27

NOTA

Le figure nel progetto campione si riferiscono alla versione inglese del tool di inge-
gnerizzazione Studio 5000 Logix Designer.

La configurazione delle stazioni bus di campo avviene in piu fasi di processo:

« "Configurazione dell'interfaccia bus di campo del MOVI-C® CONTROL-
LER" (— B 49)
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Messa in servizio con EtherNet/IP™
Configurazione delle stazioni bus di campo

+ "Download del file di descrizione dellunita del MOVI-C® CONTROL-
LER" (— B 54)

» "Creazione del progetto in Logix Designer" (— B 54)
» "Configurazione dello scanner EtherNet/IP™" (— B 55)

« "Configurazione e integrazione del MOVI-C® CONTROLLER nella rete bus di cam-
po" (— B 57)

» "Impostazione del percorso di comunicazione" (— B 61)
» "Caricamento del progetto Logix Designer nel PLC" (— B 61)

5.4.1 Configurazione dell'interfaccia bus di campo del MOVI-C® CONTROLLER

L'interfaccia bus di campo per il collegamento slave deve essere impostata nel proget-
to MOVISUITE® e la configurazione unita deve essere caricata tramite editor IEC nel
MOVI-C® CONTROLLER.

Procedere come segue:

v Le unita MOVI-C® sono state integrate in un progetto MOVISUITE®.

1. Aprire la configurazione del MOVI-C® CONTROLLER e impostare il protocollo bus
di campo.

2.2.1 Fieldbus

CONTROLLER

Device properties

Device data

2 Communication

Fieldbus card
Ficldbus protocol
| EtherMet/IP™ adapter El I

Selection of the fieldbus protocol that is
configured during code generation in the
Diagnostics IEC project

Status

Functions

Data management

S Status
b Licensing

Fieldbus type
MOVIRUNG! flexible Unknown

Eol IEC project

Data management

Fieldbus

Fieldbus

Status information

Initialization

Fieldbus baud rate port 0
0 Bd

Fieldbus master connection state

Startup

F-host connection state

Startup

A Ctmmdned DO nlid

9007223797202443
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Messa in servizio con EtherNet/IP™
Configurazione delle stazioni bus di campo

2. Awviare l'editor IEC con un nuovo progetto generato.

CONTROLLER 4.1.11EC project

Device properties EAe

= [ : Update New project

Update IEC project Create new IEC project

The IEC Editor opens and a new

Functicns The IEC Editor opens and the IEC project is created. An already
. existing IEC project will be

Data management JEC s fa i Ut ien ovemr%ten.

Diagnostics Open IEC Editor Symbol configuration

i Open IEC Editer Export symbol configuration

The IEC Editor opens with
the current IEC project.

= No changes are made to the The symbol file is exported
MOVIRUNG flexible project. to the selected folder.
Data management IEC project settings
EEE [ () Update/re-generate software modules

© Apply device topology from MOVISUITE®

27021614690964875
= Viene visualizzato un messaggio sulla versione del compilatore utilizzata.

3. Mantenere la versione del compilatore attuale. Nel messaggio fare clic sul pulsan-
te [Cancel] (Annulla).

= Un nuovo progetto editor IEC viene creato. Nella struttura gerarchica & raffigu-
rata la topologia delle unita.

4. Per creare il collegamento tra progetto dell'editor IEC e MOVI-C® CONTROLLER
fare doppio clic su MOVI-C® CONTROLLER nella struttura gerarchica delle unita e
scansionare la rete. Acquisire I'unita trovata.

DS > rx | CONTROLLERUHX6S5A X
= fDefaMf - -
= i CONTROLLERUHXESA (MOYI-C CONTROLLER |§:Sir:;sn\cat|0n IScan etwork. . . I Gabeway Dievice
= PLC Logic
+ r‘; Application Applications
=[] sEwLogicalDevicePool (SEWLogicalDevic O

() LogicalDevice_fxis1 (SEWLagicalDe BociiplapclRectors

O LaogicalDevice_Axis2 {SEwLogicalDe

Files —
@ LogicalDevice_Axis3 (SEWLogicalDe: ——————————————— . S .
= [ EtherCAT (430 e Gateway

= l Dev_Axisl _Axis2 {MOVI-C MOVIDRI 192,168,10.4:11740 {active)
B adist (16PD) PLC Settings IP-Address: Device Mame:
E  <Empbyl> (<Empty=) localhost CONTROLLERUHKGSA

AxisZ (16 PD]

u ¢ ) FLESie] Part: Device Address:
K <Emplyl> (<Empty=) 1217 0326,9000.200C. COAG, 0404

= | Dev_axis3 (MOVI-C MOVIDRIVE Sing
B Axis3 (16 PD)
= Figldbus (%82) |

=5 Fieldbus_1 {Ethertet/IP™ Adapter) =y Catewa Device Name: n Sean network
CONTROLLER il
H')(, Process_Data (248 words proc] EI CONTROLLERUHXESA [0004] s e
__ln
Device Address:
0004

Select the network path to the controller:

Target ID: =
1050 0002

Target Yersion:
3.5.9.50

|

25866749323
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Messa in servizio con EtherNet/IP™
Configurazione delle stazioni bus di campo

= Non appena il collegamento & stato creato, il LED di MOVI-C® CONTROLLER
diventa verde.

— ¢ 0
Gateway

192.163,10,4:11740 {active)

IP-Address: Device Mame:

localhost COMTROLLERUHRGSA

Port: Device Address:

1217 0326,9000,200:C, COAS, DADG

Device 1P Address:
192, 168,10.4: 11740

Target 10
1Ns0.annz

25866613899
5. Tradurre il programma IEC nel codice macchina di MOVI-C® CONTROLLER.

® CONTROLLERUHX65A - IEC Editor

File Edit View Project | Build —l Cnline  Debug  Tools  ‘Window  Help
=

==} Build Fi1 =
Rebuild
Bzl 3 Generate code "
=) Defaut Generate runtime system files. ..
= i COMTROLLERUH#ESA (MOVI-C CJ Clean an network... | Gateway v | Device -
= PLC Logic
al . J o Clean al
+-1CF application

=[] sewLogicalDevicePool (SEWLogicalDevic
() LogicalDevice_axis1 (SEWLogicalDe
() LogicalDevice_Axis? (SEWLogicalDe ]

Backup and Restore

Files
(=) LogicalDevice_axis3 {SEWLngicalDe . O .
= EtherCAT (x30) a Gateway
= I Dev_Axisl _Axis2 (MOYI-C MOYIDRI 192,168,10,4: 11740 (active)
B st (16 FD) PLC Settings IP-Address; Device Mame:
K <Emptyl> (<Emptys) localhost CONTROLLERUHKEESA
B sz (16 PD
( ) PLC Shel Fort: Device Address:
K <Empty 1> (<Empty=) 1217 0326,9000, 2000, C0AS, 0404
= I Dev_xis3 (MOYI-C MOYIDRIVE Sing Users and Groups i
. Device IP Address:
B Axis3 (16 7D) 192.168.10,4:11740
= Fieldbus (%82) Parameters
=53 Fieldbus_1 (EtherNet{TP™ Adapter) IS'S%EtUé%‘Z
B Process_Data (245 words prog [aaiceploy et
Target Type:
Status 4096
i Target Yendor:
Information SEW-EURODRIVE

25866764171
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Messa in servizio con EtherNet/IP™
Configurazione delle stazioni bus di campo

6. Quando la traduzione € stata eseguita correttamente € possibile trasmettere il pro-
gramma al MOVI-C® CONTROLLER. Per fare cio, effettuare il login alla rete.

& CONTROLLERUHX65A - IEC Editor

File: Edit Wigw Project Build
H & 84
Devices ~ 0 X
== Defaut =

= I COMTROLLERUHXASA (MOWI-C CONTROLLER

=80 PLC Lagic

+-{} application
=[] sEwdLogicalDevicePool (SEWLogicalDevic
O LagicalDevice_Axis1 (SEWLogicalDe
O LogicalDevice_AxisZ (SEWLogicalDe:
=) LogicalDevice_Axis3 (SEWLagicalDe
= EtherCAT (%30)
= | Dev_axist_xis? (MOYI-C MOVIDRT
B rodst (16 PO
E  <Emptyl> (<Empty>)
M fosz (16 PD)
K <Empty 1> (<Empty =)
= I Dew _Axis3 (MOYI-C MOYIDRIVE Sing
M ros3 (16 PDY
= Fieldbus (%82}
= h® Fieldbus_1 {EtherMetjTP™ Adapter)
H')Q. Process_Data (248 wards proc|

Online | Debug  Tools  Window  Help
—

.’Jﬁ Login

Al+FS

Liogouk

Create boot application
Download

Cnline Change

Source download to connected device
Multiple Download. ..

Reset warm

Reset cold

Reset origin

Simulation

Security

Operating Mode

Chrl+FS

-

Letay Drevice

192.163.10.4: 11740 (active)

FLC ShEr

Users and Groups

IP-Address: Dievice Name:

localhost CONTROLLERUHXESA

Fark: Device Address:

1217 0326,9000, 20D, C0AS, 0ADG

Device 1P Address:

Messages - Totally 0 errar(s), 0 warning(s), 1 message(s)

Buile

+ | € 0 eror(s) | ® 0warning(s) | ¥ L messag

Description

------ Build started: Application: Device, Application -------

typify cade ...

Compile complete -- 0 errors, O warnings

25866779019

= Viene visualizzato un messaggio sulla creazione e il caricamento del program-
ma IEC (applicazione) dal progetto dell'editor IEC al MOVI-C® CONTROLLER.

7. Confermare il messaggio.

8. Awviare il programma IEC.

& CONTROLLERUHX63A - IEC Editor

Eile: Edit Wigw Project Build

=& h
Devices > 0 X
=2 Lelaul =

=4 i COMTROLLERUHXESA (MOYI-C COMTROL
= El] PLC Logic

+-{} application [Stop]
=] sEwLogicalDevicePool (SEWLogicalDel
&O LaogicalDevice_Axisl {SEwLogical
/_\O LogicalDevice_AxisZ (SEWLogical
() LogicalDevice_fixis3 (SEWLogical
=% I EtherCAT (r30)
=] Dev_fis1_fxis? (MOWT-C MOV
AW axist (16 D)
DK <Emptyl> [<Empty =)
AW Axis? (16 D)
DE <Emptyl = {<Empty =)
=] Dev_fxis3 (MOVI-C MOVIDRIVE 5
DM axis3 (16 D)
=4 [l Fieldbus (%82}
2 Fieldbus (EtherMet/IP™ Adapter)
H')Q. Process_Data (248 words p

Online | Debug | Tools  Window  Help
s op Start FS =
Stop Shift+Fg
ﬂi Single Cycle Ctrl+FS
] Mew Breakpoint, .,
Cornm ice
Stk Edit Breakpoint, .,
spplc Toggle Breakpaint F
Disable Breakpaink N
Backy Enable Breakpaint =
’ Shep Crver F10
Files P . . .
Step Inko Fa &y
Log
Skep COub Shift+F10
e ! 102.168.10.4:11740 (active)
Run ko Cursor
PLCS Device Mame:
Sef nexk Statement COMTROLLERUHERSA
PLCS Show next Statement Device Address:
0326,9000.200C, COAS, 0404
Users Wirite values Ctr+F7
' Device 1P Address:
D RIS a 192.168.10,4:11740
1P Unfarce walues Ale+F7
Target IC:
Task Flow Conkral 1050 000z
Core Dump 3 Target Type:
Statu . 4096
Display Mode 3
Target VYendar:
Information

SEW-EURODRIVE

25866793867

= MOVI-C® CONTROLLER viene avviato. Nella barra di stato dell'editor IEC vie-
ne visualizzato il messaggio "RUN" (IN FUNZIONE).
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Configurazione delle stazioni bus di campo

= Le unita nella struttura gerarchica delle unitad vengono contrassegnate con un
bollino verde. Il bollino verde segnala il perfetto funzionamento dell'interfaccia
bus di campo ma non da indicazioni sullo stato di comunicazione tra
MOVI-C® CONTROLLER e PLC.

= I Dev_A
H 4
14
H 4
L

= I Diew_y

s

= Fieldbus

= HEE el
W%

ey | EtherCA;I(XSD)

is1_aAxisZ (MOYI-C MOYIDRIVE Double Axis)
i1 {16 PD)
Ernptyl > {<Emply =)

isz (16 PO
Ernptyl s {<Emply )
xis3 (MOWI-C MOWIDRIVE Single Axis)

is3 (16 PD)

52)

us_1 (Etheriet/IP™ Adapter)
Process_Data (248 words process data)

2 Devices| ] POUs

Last build € 0 % 0

Precompile: o I RUN

9007223890255627

9. Creare un progetto di boot. In questo modo il progetto dell'editor IEC viene salvato
sulla scheda di memoria CFast del MOVI-C® CONTROLLER e viene mantenuto
dopo un riavvio del MOVI-C® CONTROLLER.

® CONTROLLERUHXBSA - IEC Editor

File Edit Wiew Project Build

Cnline | Debug

Tools  Window  Help

H & 4 .?E‘ : Login Al+FE =4
&% Logout Chr+Fa
Devices - 7 x Create boot application
== Lelaul E] Download
- | CONTROLLERUHZESA (MOVI-C CONTROL Orline Changs eway - | Device
-8l PLIC Log\cr - Source download to connected device
+-102 Application [Stop] -
= [] sEwLogicalDevicePool (SEWLogicalDs Multiple Download. .. -
() Logicalbevice_axis1 [SEWLogical Reset warm o _
- ) )
'\’_) LogicalDevice_Axis? (SEWLogical Reset cold . .
(=) LogicalDevice Axis3 (SEwLodgical R .
eset origin
=4 [l EtherCAT (%30) = oy Gateway
= I Dev_fxis]_Axis2 (MOYI-C MOYID Sirnulation 192,168,10.4:11740 {active)
: A1 (16 FD) Securicy ¥ | p-ddress: Device Mame!
" <Emptyl = (<Empty =) Operating Mode y | locahost COMTROLLERUH=B54A
Axis2 (16 PO
( ) FL- anEn Part: Device Address:
K <Empyl> (<Empty=) 1217 0326.9000.200C. COAB.0A04

= I Diev_fixis3 (MOYI-C MOYIDRIVE =
B Axis3 (16 PD)
= W Fieldbus (%82)
HE Fieldbus_1 (EtherMet/TP™ Adapt
H¥%. Process_Data (248 words

Users and Groups

Parameters

Task deployment

Skatus

Information

Device 1P Address:
192.168.10.4:11740

Target IC:
1050 0002

Target Type:
4096

Target Yendar:
SEW-ELRCDRINE

25866808715

= I MOVI-C® CONTROLLER puo essere integrato ora in una rete EtherNet/IP™.

5
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5.4.2 Download del file di descrizione dell'unita del MOVI-C® CONTROLLER

fde

NOTA

Un file di descrizione dell'unita modificato pud causare anomalie di funzionamento
all'unita.
Non modificare o aggiornare le impostazioni del file di descrizione dell'unita. La

SEW-EURODRIVE non si assume alcuna responsabilita per eventuali anomalie di
funzionamento dell'unita causate da un file di descrizione dell'unita modificato.

Il presupposto per la configurazione corretta del MOVI-C® CONTROLLER con inter-
faccia bus di campo EtherNet/IP™ & ['installazione del file di descrizione dell'unita (Fi-
le EDS) in Studio 5000 Logix Designer. Il file contiene tutti i dati rilevanti per la inge-
gnerizzazione e lo scambio dati del MOVI-C® CONTROLLER.

La versione attuale del file di descrizione dell'unita per il MOVI-C® CONTROLLER con
interfaccia bus di campo EtherNet/IP™ si trova sulla homepage SEW-EURODRIVE
— www.sew-eurodrive.com. Cercare nella pagina [Online Support] > [Dati & Docu-
menti] > [Software] "File EDS per EtherNet/IP™".

543 Creazione del progetto in Logix Designer

Procedere come segue:

v |l collegamento tra PC di ingegnerizzazione e MOVI-C® CONTROLLER tramite in-
terfaccia bus di campo é instaurato.

1. Awviare il tool "Logix Designer".

2. Creare un nuovo progetto Logix Designer.

Rockwell Software’

Studio 5000 _

From Import Sample Project

From Sample Project From Upload

Recent Projects

@ wenfiguration_Feldb... @ Documentation

24488016523
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5.4.4

3. Inserire il PLC nel progetto. Assegnare un nome unita e definire la locazione di
memoria del progetto. Il nome unita viene utilizzato anche come nome progetto.

Project Types

Search

3 Logix

I Compactlegix™ 5370 Controller

@ View

4 Controllegix® 5370 Controller
I 1756-L71 Controllegix® 5570 Controller I
1756-L72 Controllegix® 5570 Controller

1756-L73
1736-L74
1756-L73

Controllegix® 5570 Controller
Controllegix® 5570 Controller
Controllegix® 5570 Controller

I GuardLegix® 5570 Safety Controller
I+ RSLegix™ Emulate 5000 Controller

Marne: ConfigurationFieldbusSystem

Location: | C\Users\Desktop'\Projekte

24488504971

Impostare la versione del firmware unita.

1756-L71 ControlLogix® 5570 Controller
Configuration_Fieldbus_System

Revision: 27 >

Chassis: [1756-a7

Slot:

Security Authority: | Mo Protection

7-Slot ControlLogix Chassis

Use only the selected Security Authaority for authentication and
authorization

Description:

Redundancy: [] Enable

24488508683

Il progetto viene creato. Le informazioni sui programmi e sui dati nel progetto ven-
gono visualizzate nel "Controller Organizer" (area destra dello schermo).

Configurazione dello scanner EtherNet/IP™

Nel "Controller Organizer" la cartella "lI/O Configuration" contiene tutti i moduli hard-
ware responsabili della comunicazione con il PLC. Per la comunicazione via Ethernet
viene utilizzato uno scanner EtherNet/IP™.

Procedere come segue:

v" Un nuovo progetto Logix Designer ¢ stato creato.

EURODRIVE
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1. Aprire il menu di contesto della scheda del pannello posteriore (1756 Backplane
1756-A7) con il tasto destro del mouse e inserire un nuovo modulo hardware.

= Viene visualizzato un catalogo con i moduli installati.

2. Selezionare lo scanner EtherNet/IP™. Impostare un filtro per ridurre il numero di
moduli nel catalogo dei moduli.

=3 Controller Confi ionFieldbusSystem
Cantraller Tags
Cantraller Fault Handler

L2 Pawer-Up Handler
-5 Tasks Catalag | Module Discovery I Favarites
E% MainTask
L3 MainProgram BE | [ e Fiters | Hide Filters &

20 Unscheduled
£1-E5 Mation Groups

Madule Type Category Filers * Madule Type Yendar Filers &

5
L3 Ungrouped Axes
23 Add-0n Instructions Analog Aller-Bradley
£ Data Types Communication Advanced Micro Controls Inc. [AMCI)
g User-Defined Cantroller Hardy Process Solutions
Cﬂ, Strings Digital Molex Incorporated
< <
L Add-0On-Defined
L Predefined
.. Madule-Defined Catalog Mumber  Description Wendor Categony
-3 Trends 1756-EMBT 1756 104100 Mbps Ethemet Bridge, Twisted-Pair Allen-Bradley Communication

M., Logical Madel

Elﬁ 1/0 Configuration
=N =] 6 Backplane B-A
Lo ? HMew Module...

Discover Madules...

2 Paste Ctrl+V 1 of 144 Madule Types Found Add to Favorites

Properties Alt+Enter

[+/] Cloze on Create I Create I ‘ Cloze | | Help |

Print 3

24493778699

= Nell'esempio vengono filtrati i moduli "ENB" e lo scanner EtherNet/IP™ "1756-
ENBT" viene utilizzato come interfaccia Ethernet.

3. Assegnare un nome allo scanner EtherNet/IP™.
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4. Impostare la versione firmware corretta dello scanner EtherNet/IP™.

5. Immettere I'indirizzo IP dello scanner EtherNet/IP™. E possibile leggere l'indirizzo
IP sul display del modulo hardware.

Controller Organizer - 1 x |||
=455 Controller ConfigurationFieldbusSystem 5 . “

Cantraller Tags

Cantraller Fault Handler
3 Power-Up Handler

= S Tasks Type: 1756-EMBT 1756 10/100 Mbps Ethemet Bridge, Twisted-Pair Media

48 MainTask Wendar: Allen-Bradiey Change Type... | €
C& MainProgram Parent: e Ethemnet Address

General" | Cornection | RSNetwors | Module Info | Internet Protocol | Port Configuration

& L?Insc{ﬂe(lule(l M ame: () Private Network: 1921681 =
=453 Motion Groups =
L7 Ungrouped Asxes Desariptian: @ IP Address: 192, 166 . 10 . 39
23 Add-0n Instructions B
2.5 Data Types () Host Mame:
Cﬂ, User-Defined Module Definition
L Add-Qn-Defined Revision: 5000
+Cﬂ, Predefined EIEgteniie oy Compatible Module Definition® “
L Module-Defined Rack Connection: Mone
[ Trends Series: A 7

i Time & i ction: M
"'!'ELLGQICH\ Madel ime Sync Connection: None

=3 1/0 Configuration Revisior: 6 v 006
- 1756 Backplane, 1756-A7 Electronic: Keying: Compatible Module w
L[ [0]1756-L71 ConfigurationFieldbusSystem [Fack Cannection [Mone Tl
|Time Sync Connection: |Mane ™|

Status: Creating

Cancel Help

24493782411

= Nell'esempio il nome dello scanner EtherNet/IP™ &: EtherNetIPScanner. L'indi-
rizzo IP dello scanner EtherNet/IP™ é: 192.168.10.39

5.4.5 Configurazione e integrazione del MOVI-C® CONTROLLER nella rete bus di campo
Anche il MOVI-C® CONTROLLER deve essere inserito nel progetto Logix Designer,
collegato e configurato con il PLC.

Durante la configurazione viene assegnato al MOVI-C® CONTROLLER un nome logi-
co, un indirizzo IP e i dati di processo con indirizzi.

Procedere come segue:

vl file di descrizione dell'unita (File EDS) del MOVI-C® CONTROLLER ¢ stato gia
scaricato dalla homepage SEW-EURODRIVE — www.sew-eurodrive.com e sal-
vato localmente sul PC di ingegnerizzazione (vedi capitolo "Download del file di
descrizione dell'unita del MOVI-C® CONTROLLER" (— B 54)).

v' Lo scanner EtherNet/IP™ ¢é stato configurato in Logix Designer.
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1. Caricare il file di descrizione dell'unita in Studio 5000 Logix Designer.

File Edit View Search Logic C ications | Tools | Window  Help
=l ==l & i 2 w3 ©% | Enable_Get Options... l:t I} Q Lf_f_l Q Q || Sefect fanguage. ..
— Security [ S—
Offline 1. :HUN P @ Doc jon L E
Mo Forces = = Ok |
Energy Storage 4 Impart L 3 (3 4
Mo Edits = =i J Imp | | J
Fiedundancy 5.9 i < Export Alarms A Bt A TimetiCi

ontroller ConfigurationFieldbusSystem
antroller Tags
antroller Fault Handler

Motian 3

Monitor Equipment Phases

[aﬁ!d y!;@

ower-Up Handler
-3 Tasks
-4 MainTask Custom Tools...

Plug-In Manager...

n CaontrolFLASH

B

de-On Instructions

-3 Data Types

% User-Defined

[T Strings

g, Add-On-Defined

% Predefined

L Madule-Defined

rends

e, Lagical Madel

=23 1/0 Configuration
581756 Backplane, 1756-AT

24496457739

2. Aprire il menu di contesto dell'interfaccia Ethernet con il tasto destro del mouse e
inserire il partner di comunicazione

= Si apre il catalogo dei moduli.
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3. Selezionare il MOVI-C® CONTROLLER. Impostare un filtro per ridurre il numero di
moduli.

-5 Contraller ConfigurationFieldbusSystem
A Contraller Tags

(3 Controller Fault Handler

3 Power-Up Handler

-5 Tasks Catalog | Module Discovery I Favoritesl
E| £ MainTask
- w-LBMainProgram [sew | [ ciearFiters |
[ Unscheduled
-5 Mation Groups
LE3 Ungrauped Axes

Madule Type Category Filers ~ Madule Type Yendar Filers ~

23 Add-0n Instructions #Analog Allen-Bradley
(21455 Data Types Carmmunication Endress+Hauser
Cﬂ, User-Defined Communications Adapter FANUC CORPORATION
(3 Strings Controller FAMUC Robatics America
: < <
.. Add-On-Defined
Cﬂ, Predefined
Cﬂ, Madule-Defined Catalog Mumber  Description “endar Categary
[ Trends UHx258 SEW MOWI-C CONTROLLER UH=258  SEW Ewrodrive  Programmable L
& 4 e P

Ty, Logical Madel

=1-E5 170 Configuration

E|- 1756 Backplane, 1756-A7
fi1 [0] 1756-L71 ConfigurationFieldbusSystem
- U [1]1 1756-EMBET/A EtherlletlPScanner

- e
| MNew Module... 1 of 404 Madule Types Found Add to Favorites

Discaver Madules...

[] Cloze on Create I Create I ‘ Close: | | Help |

2 Paste Crl+V

Print 2

25866674059

= Nell'esempio viene filtrato "SEW" e viene utilizzato il MOVI-C® CONTROLLER
UHX65A-R come partner di comunicazione.

4. Assegnare al MOVI-C® CONTROLLER un nome di progetto.

5. Inserire l'indirizzo IP del MOVI-C® CONTROLLER. Il PLC attiva I'unita con questo
indirizzo IP. Tenere presente che l'indirizzo IP del MOVI-C® CONTROLLER ¢ di-
verso dall'indirizzo IP di tutte le altre stazioni di rete e pertanto & univoco. L'indiriz-
zo di rete (in questo caso i primi 3 blocchi indirizzo) deve essere uguale per tutte le
stazioni di rete, mentre l'indirizzo di stazione (in questo caso I'ultimo blocco indiriz-
zo) deve essere diverso per ogni stazione di rete.

Manuale — MOVI-C® CONTROLLER progressive UHX65A 59
EURODRIVE



Messa in servizio con EtherNet/IP™
Configurazione delle stazioni bus di campo

6. Selezionare il numero parole dei dati di processo da utilizzare per la comunicazio-
ne con gli slave subordinati. Impostare il file dati delle parole dei dati di processo. |
dati di processo contengono sempre 16 bit (formato dati INT).

Confroller Organizer v 1 X |||

0 New Module “

=425 Controller ConfigurationFieldbusSystem

Cantraller Tags
23 Controller Fault Handl =
H ontrotier Fautt Handier General" | Connection | Module Info | Intemet Protocol | Port Configuration
23 Power-Up Handler
---@Tasks Type: UHXESA SEW MOVI-C CONTROLLER LIH:XE54
’ @ MainTask endor: SE% Eurodrive GmbH Change Type... | &
+C& MainPragram Parent: EtherMetPScanner Ethernet Address
.2 Unscheduled ~
nechedues Name: CONTROLLERUHES | O PivateNetwork: 1921681, =
_@ Mation Groups -
L3 Ungrouped Axes Description: @ P Address; 192 . 168 . 10 . 40
23 Add-0n Instructions B
-5 Data Types () Host Name:
Cﬂ, User-Defined Module Definition
L Strings Slot: 3 v
L Add-Qn-Defined Revision: 1.002 “
+-L@ Predefined ition*
+ Cﬂ’ redetined Electronic Keying: Compatible Module Module Definition
Cﬂ, Madule-Defined
3 Trends Connections: Exclusive Owner Connecticl] o .. ] v onzl=
Ty, Logical Madel
-3 /0 Configuration ectronic: Keying: | Compatible Module v
S 170 Confi i El ic: Keying: | C ible todul
53 1756 Backplane, 1756-A7 | Change ... Cormestions
fi1 [0] 1756-L71 ConfigurationFieldbusSystem annesions:
= ﬂ [111756-EMBT/A EthertletlPScanner Mame Size
.. g5 Ethemet Exclusive Owner |Input: J4S P INT array
Connection Output, |48 PO M

Status: Creating

Cancel Help

25866686603

= Nell'esempio l'indirizzo IP del MOVI-C® CONTROLLER é: 192.168.10.40. Sono
disponibili per la comunicazione 16 parole dei dati di processo per ogni modulo
inverter applicazione (slave del MOVI-C® CONTROLLER). In totale sono 48
(3 x 16) parole dei dati di processo.

7. Se l'integrazione diretta nel file di descrizione dell'unita non viene supportata, im-
postare i seguenti parametri di collegamento:

Istanza Assembly Valore
PO Data Exclusive Owner 161
PI Data Exclusive Owner 171
Listen Only 192
Input Only 193

8. Salvare il progetto Logix Designer.
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5.4.6 Impostazione del percorso di comunicazione

Per stabilire un collegamento tra il PC di ingegnerizzazione e il PLC & necessario im-
postare un percorso di comunicazione.

Procedere come segue:
v" 1 MOVI-C® CONTROLLER ¢ stato configurato.

1. Nel "Controller Organizer" selezionare MOVI-C® CONTROLLER e nella barra degli
strumenti fare clic sul simbolo della rete ..

2. Posizionare il percorso di comunicazione sul PLC corrispondente.

File Edit View Search Logic Communications Tools Window Help

a=ld & % Enable_Get w ‘Qﬁ 5&. % ft=| T @? Sefect fanguage. ..
Offline 1. T RUN I | Fath [ <none> :]
Mo Forces b ”: Ok qr
- Energy Storage
Mo Edits =Nl ﬂ | ‘ | | | ‘ | |
Fiedurdaricy i} \ Favorites 4 Add-On { Safety A Alrms £ Bt A TimerCourter £ InputiOutput £ Cor

=] Confroller Organizer > 0 X
g =453 Controller ConfigurationFieldbusSystem ‘
ol Cantroller Tags
_T [23 Controller FaLJI|t Handler @ Who Active - 5
L[ Power-Up Handler
-5 Tasks Autobrowse Refresh
248 MainTask = H Workstation, VMBRUS0012 Ee Oile
C& MainProgram &5 Linx Gateways, Ethernet
- Unscheduled BE‘EE AB_ETH-1, Ethernet Uplaad..
=3 Mation Groups 2] 10.3.71.89, 1756-ENBT/A, 1756-ENBT/A Downioad
[ Ungrouped Ases . ©E3 Backplane, 1756-AT/A or B =
[ Add-On Instructions =Y | 00, 1756-L71 LOGIX5571, ConfigurationFieldbusSysten JINst CIal I c
5[ Data Types 01, 1736-ENBT/A, 1756-ENBT/A
.. Trends 02, 1756-ENZTR, 1756-ENZTR/C 217021900 eso
T, Logical Madel i ﬂ 03, 1756-DME, 1758-DME Devicellet Scanner Help
=-E31/0 Configuration @5 AB_ETHIP-1, Ethernet

1756 Backplane, 1756-A7

ﬁl [0] 1758-L71 ConfigurationFieldbusSystem Set Project Path

E| B [1]1756-ENET/A EtherbletiPScanner
..y Ethernet Clear Project Path

< Bl 1756-ENET/A EtherNetlPScanner Path: AB_ETH-1%10.3.71.83%Backplane’l
S Wl UHX65A-R CONTROLLERUHXE5A Fath in Project: <nones:

= Nell'esempio il PLC &: ControlLogix® 1756-L71.

25866699147

5.4.7 Caricamento del progetto Logix Designer nel PLC

| dati (Indirizzo IP, dati di processo standard) assegnati durante la configurazione alle
stazioni bus di campo sono definiti inizialmente solo nel progetto Logix Designer sul
PC di ingegnerizzazione. | dati vengono trasmessi al PLC e attivati solo attraverso il
caricamento del progetto nel PLC.

Procedere come segue:
v" 1 MOVI-C® CONTROLLER ¢ stato configurato.
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1. Caricare il progetto sul PLC e passare successivamente al modo RUN.

File Edit View Search Logic | Communications | Tools Window Help
BEH & xme | W [ saG QR | [sectomase..
Select Recent Path...
Oftline 0. T RUM B_ETH-1%10.3.71.89 B ackplanei0
Mo Forces 13 oK Go Online
———— |
Mo Edits = E';e'g""St Upload... | I | el | qr | 4 | { ).| {U).l.(l_)_l ﬂ
Fiedundancy Download Favorites A Aod-On A4 Safety L Alarms £ Bt A TimetiC
Pragram Made
7
g =453 Contraller Configuratior RBun Made
ol Cantroller Tags Test Made
=
L Controller Fault Han Download offline project 'ConfigurationFieldbusSystem' ko the
3 Power-Up Handler Lack Cantraller A controller,
- Tasks Connected Contraller:
: . Clear Faults
£8 MainTask : Narne: cPU
C& MainPragram Gao To Faults Type: 1756-L71JB ControlLogi:® 5570 Contraller
Unscheduled Path: AB_ETH-1410.3.71.89Backplane|0
IMation Graups Serial Mumber:  O0B976ES
£ Ungrouped Asxes Security: Mo Protection

.23 Add-On Instructions
-7 Data Types
[0 Trends
.My, Logical Madel
=-E31/0 Configuration
E|- | 756 Backplane, 1756-A7
f4 [0] 1756-L71 ConfigurationFieldbusSystem
8 [1]1756-EMNBT/A EtherbletlPScanner
.5 Ethernet
ﬂ 1756-EMET/A EtherMetlPScanner
| UHXESA-R COMTROLLERUHXES A

= Non appena ¢& stato

__B The controller is in Remote Run made. The mode will be changed to
Remote Program prior to download.

I, DAMGER: Unexpected hazardous motion of machinery may occur,

Some devices maintain independent configuration settings that are
ok loaded to the device during the download of the contraller,

Verify these devices (drives, network devices, 3rd party products)
have been properly loaded before placing the controller inta run
mode,

Failure to load proper configuration could result in misaligned data
and unexpected equipment operation.

I Download I | Cancel Help

25866711691

stabilito il collegamento tra il PLC e |l

MOVI-C® CONTROLLER, i bit di segnalazione nella barra degli strumenti online

diventano verdi.

File Edit View Search

Lagic Communications Taols Window Help

gedH & i BR o |Enab|e,eet

12 IF Fun Mode
»_ || Contraller 0K

T Energy Storage 0K
= 1/0 0K

Mo Forces
Mo Edits
Redundancy

abeg peg

[—]--STasks
28 MainTask

=15 Mation Groups

-7 Data Types
23 Trends
T, Logical Madel

-5 Controller ConfigurationFieldbus System
Contraller Tags

: (23 Contraller Fault Handler

L B3 Pawer-Up Handler

- MainPragram
[0 Unscheduled

L3 Ungrouped Axes
271 Add-On Instructions

-5 170 Configuration

V&
Path: I AB_ETH-1410.3.71.834

A H || A
i} N Favorites £ AdG-C

=3 1756 Backplane, 1756-A7

ﬁl [0] 1756-L71 ConfigurationFieldbusSystem
ﬂ [11 1756-EMBT/A EtherMetlPScanner

: Zx Ethemet

8 1756-ENET/A EtherMetiPScanner
| UHXESA-R CONTROLLERUHKXGSA

25866724235
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5.5 Controllo delle stazioni nel funzionamento di prova

Nella comunicazione corretta tra PLC e MOVI-C® CONTROLLER la trasmissione delle
parole dei dati di processo tra le unita avviene correttamente.

5.5.1 Trasmissione delle parole dei dati di processo al MOVI-C® CONTROLLER

Lo scambio dei dati di processo viene monitorato e controllato in Logix Designer con i
"Controller Tags" ("Tag controller").

Procedere come segue:

v |l progetto MOVISUITE® & stato caricato nel MOVI-C® CONTROLLER tramite I'edi-
tor IEC.

v |l collegamento tra il PLC e il MOVI-C® CONTROLLER é stato stabilito (il PLC si
trova nel modo RUN).

Passare al progetto Logix Designer.
2. Nel "Controller Organizer" selezionare la sezione "Controller Tags".

= Nell'area destra dello schermo vengono visualizzate le parole dei dati di pro-
cesso che il PLC scambia con il MOVI-C® CONTROLLER.

File Edit View Search Logic Communications Tools Window Help

g=zE & % Enahle_Get ha ‘Qﬁ 5&. % = | @7 Sefect fanguage. ..
Rem Run A8 ™ Run Mode WD | poit [AB_ETH-M0371.89Backplane'd |
Mo Forces >, 1= Controller O,
TN Vbt M B BUST L[] JEIT 8 POSEC B
Fedundancy i % Favorites 4 Sdd-On A Safely A Marms A Bt A TmenCountsr A Inputfoutput £ Cor
Controller Organizer i x Scope: | {0 ConfigurationField  Show: |4l Tags W
g = Controller ConfigurationFieldbusSystem Name —s[e]Vale < |[IForce Mask « | Style Diata Type
5 cutiolla ey — CONTROLLERUHABSA] Data (oo} {...}|Decimal |INT[48]
i Cantroller Fault Handler + CONTROLLERUHNESA Dat... 0 Decimal |INT
Power-Up Handler + CONTROLLEAUHXESA: Dat... 2097 Decimal |INT
=-QTasks + CONTROLLERUM<GEA Diat... 2048 Decimal |INT
@EZ':E;:WWM + CONTROLLERUHNESA Dat... 3446 Decmal |INT
Unseheduled -+ CONTROLLERUH<E54] Dat.. 0 Decimal  |INT
2 Mation Groups + CONTROLLERUHXESA: Dat an97 Decimal | INT
£ Ungrouped Axes -+ CONTROLLERUHNES&: Dat.. 2304 Decimal | INT
07 Add-On Instructions -+ CONTROLLERUH<ESA:] Dat.. 3285 Decimal  |INT
(31 Data Types + CONTROLLERUHXE54:] Dat. . 6176 Decimal  |INT
O Trends -+ CONTROLLERUH<ESA:] Dat.. 1 Decimal  |INT
My Logical Model + CONTROLLERUHXE5:] Dat.. 1 Decimal  |INT
=23 1/0 Configuration + CONTROLLERUHXE54:] Dat.. 1 Decimal  |INT
1756 Backplane, 1756-A7 + COMTROLLERUH<ER:].Dat... 9 Decimal  |INT
&I (] L71 ConfigurationFieldbusSystem + COMTROLLERUH=ERA: . Dat 200 Decimal  |INT
8 [1]1756-ENBT/A EtherMetlPScanner -+ CONTROLLERUHNES&: Dat.. -1 Decimal | INT
&5 Ethernet -+ CONTROLLERUH<ESA:] Dat.. 26477 Decimal  |INT
ﬂ 1756-EMET/A EtherlletlPScanner + COMTROLLERUH:<ERA:| D at... 0 Decimal — [INT
- UHXE5A-R CONTROLLERUHXESA + CONTROLLERUH:GS4:1. D at... i Decimal  [INT
+ CONTROLLERUHXE5:] Dat.. i Decimal  |INT
+ CONTROLLERUHXE54:] Dat.. 1 Decimal  |INT
-+ CONTROLLERUH<E54] Dat.. 0 Decimal  |INT
+ CONTROLLERUHXESA: Dat 0 Decimal | INT
25866736779

= Nell'esempio queste parole dati di uscita di processo vengono inviate al
MOVI-C® CONTROLLER.
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3. Passare al progetto dell'editor IEC.

4. Fare doppio clic sui dati di processo dell'unita EtherNet/IP™ nella struttura gerar-
chica delle unita e verificare se i valori delle parole dati d'ingresso di processo del
MOVI-C® CONTROLLER sono identici alle parole dati di uscita di processo inviate

del PLC.
Devices r &2 |  CONTROLLERUHXESA -
=) Defaulk [=]
= | CONTROLLERUMGSA (MOVI-C CO ;'g%g‘:‘;rg”d“'e Channiels
=B sps-Logik Yariable Mapping Channi Address Type Default Value  Current Value
+-1} Application ghate . In o,IW2000 ARRAY [0,.511]0
=[] sEwLogicalDevicePool {SEWwLog +- T 1n[0] %IWZ000 WORD 0
() LogicalDevice st (SEw{| | Tformation £ Ir[1] %IW2001 WORD 4097
() LogicalDevice_axis2 {SEWL oy (2] SpIWennz WORD 2048
(%) LogicalDevice_Axis3 (SEWL o4y n[3] SLIW2003 WORD 3446
= EtherCAT (X30) o 1r[4] IW2004  WORD 0
= Dev_pxist _xis2 (MOVI-C o 1r[5] SIW2005 WORD 4057
H  Axis1 (16 PD) +o 4y In[6] LIWZO06 WORD 2304
K <leerls {<leer=) + n[7] eeIW2007 WORD 3285
H  Axis2 (16 PD) ] 18] SIW200E WORD 6178
K <leerl= (<leers) £y Ir[5] %IW2009 WORD 0
= ] Dev_pwis3 (MOVI-C MOVID) o I[10]  =Iw2010 WORD 1
B Axis3 (16 PD) + 111 =Iw201l WORD i
= Fieldbus (¥82) R In[12]  %IW2012 WORD g
= f% Fieldbus_1 {EtherMet/IP™ 4 4y In[13] %IW2013 WORD 200
H¥%. Process_Data (245 wi E n[14] SLTW2014 WORD -1
L ] IM[15]  %IW2015 WORD 26477
ot IM[16]  %IW2016 WORD i
+ ot IM[17]  %IW2017 WORD i
E ] IM[18]  ®IWZ018 WORD i
o Ir[19]  %IW2019 WORD i
4 1 r

leset Mapping

Always update variab\es:|Enab|ad 1 {use bus cycle task if not used in any kask) + |

@ =Create new variable

" =Map to existing variable

25866823563

= La comunicazione & stata realizzata correttamente se le parole dei dati di proces-
so inviate dal PLC arrivano al MOVI-C® CONTROLLER.
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6 Progettazione e messa in servizio con Windows 10 loT Enterprise
6.1 Informazioni generali
NOTA
i » |l sistema operativo Windows 10 loT Enterprise sulla scheda di memoria OMW ¢&

disponibile solo in lingua inglese!

» Se si desidera utilizzare un collegamento desktop remoto Windows, & necessario
usare una password utente.

6.2 Primo avvio del sistema operativo Windows dopo la consegna

Il primo procedimento di avvio del sistema operativo Windows 10 IoT Enterprise passa
attraverso diverse pagine di impostazione nelle quali & possibile adattare il sistema
operativo corrispondentemente alle proprie condizioni. Sono disponibili fra I'altro fine-
stre di dialogo per l'impostazione dell'orario di sistema e del nome utente. Ad es. &
possibile adattare al proprio campo di applicazione la rappresentazione della valuta
oppure della data mediante le note finestre di dialogo Windows.

6.3 Comportamento di spegnhimento e riavvio del MOVI-C® CONTROLLER

Se il MOVI-C® CONTROLLER viene fatto funzionare con la scheda di memoria CFast
OMW e la scheda di memoria CFast OMH, si tratta di un'unita combinata. Il
MOVI-C® CONTROLLER contiene in tal caso sia l'unita di controllo, sia una sezione
Windows. Il comportamento di spegnimento e riavvio di Windows &, in questo caso di-
verso, rispetto a quanto avviene in un PC desktop normale.

* Riavvio di Windows

Windows si riavvia. L'unita di controllo funziona normalmente senza eseguire un
riavvio.

e Arresto di Windows

Arresto di Windows e dell'unita di controllo. Per un reinserimento successivo del
sistema disinserire e reinserire I'alimentazione di tensione del
MOVI-C® CONTROLLER.

NOTA

SEW-EURODRIVE consiglia di arrestare regolarmente il sistema operativo Windo-
ws 10 loT Enterprise prima del disinserimento della tensione di alimentazione del
MOVI-C® CONTROLLER.

e

6.4 Creazione di un salvataggio dati

Per creare un'immagine di backup della scheda di memoria CFast OMW si possono
utilizzare i tool messi a disposizione da Windows. La SEW-EURODRIVE consiglia vi-
vamente di effettuare un salvataggio dei dati.
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6.5 Esempi di applicazione durante il funzionamento del sistema operativo
Windows

Di seguito vengono descritte le applicazioni tipiche durante il funzionamento della se-
zione Windows

NOTA

+ Gli esempi di applicazione sono pensati come riferimento e sono messi a disposi-
zione dalla SEW-EURODRIVE senza alcuna pretesa di completezza o di garan-
Zia.

[0

+ SEW-EURODRIVE non si occupa del supporto alla configurazione del sistema
Windows.

6.5.1 Impostazione del collegamento desktop remoto

Un collegamento desktop remoto pud essere utilizzato per scopi di manutenzione re-
mota.

NOTA

Tenere presente che non & possibile I'osservazione sul posto dello stato dell'impianto
in caso di una manutenzione remota.

[0

Procedere come segue:

v" Fra PC e sezione Windows del MOVI-C® CONTROLLER esiste un collegamento
di rete.

v" Sul MOVI-C® CONTROLLER si lavora con un account utente protetto da pas-
sword.

1. Aprire il menu di avvio e immettere "Control Panel" (pannello di controllo) nella ri-
cerca a testo libero.

Nell'elenco dei risultati fare clic sulla voce dell'applicazione [Control Panel].

Passare al sottomenu "System and Security" (sistema e sicurezza) e richiamare
nel gruppo "System" il menu "Allow remote access" (consenti accesso remoto).

‘ System and Security

« v ‘ > Control Panel > System and Security

Control Panel Home . .
"., Security and Maintenance
s System and Security A Review your computer’s status and resolve issues Gthange User Account Control settings
Troubleshoot common computer problems
Network and Internet

Windows Firewall
Check firewall status | Allow an app through Windows Firewa

Hardware and Sound ﬂ
Programs
User Accounts Q System
= View amount of RAM and processor speed Launch remote assistance
E 7
L2

See the name of this computer

Appearance and
Personalization

Clock, Language, and Region Power OptiDnS

Change battery settings Require a password when the computer wakes
Change what the power buttons do | Change when the computer sleeps

Ease of Access

File History

Save backup copies of your files with File History | Restore your files with File History

27196460171
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4. Attivare sulla scheda "Remote" (remoto) nel gruppo "Remote Assistance” (assi-
stenza remota) la casella di controllo "Allow Remote Assistance connections to
this computer” (consenti connessioni di assistenza remota a questo computer).

5. Selezionare nel gruppo "Remote Desktop" (desktop remoto) il pulsante di opzione
"Allow connections from computers running any version of Remote Desktop" (con-
senti connessioni da computer con qualsiasi versione di desktop remoto) e confer-
mare le indicazioni con [OK].

System Properties X
Computer Name Hardware Advanced System Protection
Remote Assistance

I Allow Remote Assistance connections to this computer I

What happens when | enable Remote Assistance?

Advanced...

Remote Desktop
Choose an option, then specify who can connect.

O Don't allow remote connections to this computer

I@ Allow remote connections to this computer I

[C] Only allow connections from computers running Remote
Desktop with Network Level Authentication (recommended)

Help me choose Select Users...

27196857995

6.5.2 Lavoro con un monitor touch screen

Tastiera su schermo

Se si lavora con un monitor touch screen senza tastiera e mouse, & possibile utilizzare
la tastiera su schermo (On-Screen Keyboard).

B Om-5creen Keyboard - bt

Esc ) i i i < Home PgUp Nav

L q [ I . De End PgDn MvUp

My D

25949812363

Si pud richiamare la tastiera su schermo sia tramite il menu di avvio Windows (ricerca
a testo libero di "On-Screen Keyboard" (tastiera su schermo)), sia attraverso il simbolo
in basso a sinistra nella schermata di login Windows.
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Tasto destro del mouse

E possibile anche la simulazione del tasto destro del mouse attraverso la tastiera su
schermo. A tale scopo utilizzare il seguente tasto della tastiera su schermo.

6.5.3 Attivazione del file di swap Windows

[0

In caso di lavoro intensivo sul MOVI-C® CONTROLLER (ad es. durante la messa in
servizio della visualizzazione) & utile attivare il file di swap Windows. Con il file di swap
Windows sono disponibili piu memorie di lavoro per le applicazioni.

Se l'impianto & stato messo in servizio correttamente, disattivare il file di swap Windo-
ws. La disattivazione del file di swap Windows garantisce che il sistema non esegua
inutili accessi di scrittura sulla scheda di memoria CFast OMW.

NOTA

Assicurarsi che l'impianto comandato dall'unita di controllo si trovi in uno stato di fun-
zionamento sicuro quando si disinserisce il MOVI-C® CONTROLLER.

Procedere come segue:

1. Aprire il menu di avvio e immettere "Control Panel" (pannello di controllo) nella ri-
cerca a testo libero.

Nell'elenco dei risultati fare clic sulla voce dell'applicazione [Control Panel].

Accedere al sottomenu "System and Security" (sistema e sicurezza) e fare clic sul-
la voce "System".

= Viene visualizzata la finestra di dialogo "View basic information about your
computer" (visualizza informazioni di base del computer).

4. Selezionare sul bordo sinistro della finestra di dialogo il menu "Advanced system
settings".

E system

A Ed s Control Panel 5 System and Security » System

Control Panel Home . C .
View basic information about yr

® Device Manager Windows edition

@ Remote settings Windows 10 Enterprise

& System protection £ 2015 Microsoft Corporation. All rigl

IG Advanced system settingsl

System

27514137867

= Viene visualizzata la finestra di dialogo "System Properties" (proprieta sistema).

658 Manuale - MOVI-C® CONTROLLER progressive UHX65A

25868357/IT — 02/2019



25868357/IT — 02/2019

Progettazione e messa in servizio con Windows 10 loT Enterprise
Esempi di applicazione durante il funzionamento del sistema operativo Windows

5. Sulla scheda "Advanced" (avanzate) nel gruppo "Performance"(prestazione) fare
clic sul pulsante [Settings] (impostazioni).

Systemn Properties X

Computer Name  Hardware System Protection  Remote

You must be logged on as an Administrator to make most of these changes.

Performance

Visual effects, processor scheduling, memary usage, and virtual memorny

User Profiles
Desktop settings related to your sign+n

Settings...
Startup and Recovery
System startup, system failure, and debugging information
Settings...
Environment Variables...
(]34 Cancel Apply

27514334859

= Viene visualizzata la finestra di dialogo "Performance Options" (opzioni presta-
zione).

6. Sulla scheda "Advanced" (avanzate) nel gruppo "Virtual memory" (memoria virtua-
le) fare clic sul pulsante [Change] (cambia).

Performance Options X

Visual Effects Data Execution Prevention

Processor scheduling

Choose how to allocate processor resources,

Adjust for best performance of:

(®) Programs (O Background services

Virtual memery

A paging file is an area on the hard disk that Windows uses as if it
were RAM,

Total paging file size for all drives: 1488 MB

Cancel Apply

27514345611

= Viene visualizzata la finestra di dialogo "Virtual Memory".

Manuale - MOVI-C® CONTROLLER progressive UHX65A (5O



Progettazione e messa in servizio con Windows 10 loT Enterprise
Esempi di applicazione durante il funzionamento del sistema operativo Windows

7. Attivare il pulsante di opzione "System managed size" (dimensione gestita dal si-
stema) e fare clic sul pulsante [Set]. Successivamente, confermare la selezione
con [OK].

Virtual Memory X

[] Automatically manage paging file size for all drives

Paging file size for each drive
Drive [Volume Label] Paging File 5ize (MB)

C: [OMW2X] Systermn managed

Selected drive: C: [OMW2X]
Space available: 17396 MB
(O) Custom size:

I@ Systern managed size I

O No paging file

Total paging file size for all drives
Minimum allowed: 16 MB
Recommended: 1330 MB
Currently allocated: 640 MB

27514425739

= Il file di swap viene attivato.
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Configurazione dell'avviamento automatico del sistema

Dopo la messa in servizio & possibile impostare un avviamento automatico del siste-
ma, ad es. per un avvio diretto della visualizzazione creata.

Procedere come segue:

1. Aprire il menu di avvio e immettere "Run" (esegui) nella ricerca a testo libero.

2. Nell'elenco dei risultati fare clic sulla voce dell'applicazione [Run].

= Viene visualizzata la finestra di dialogo "Run".

3. Immettere nel campo d'immissione "Open" (apri) il comando "control user-

passwords2" e confermare con [OK].

4 Run *

== Type the name of a program, folder, document, or Internet
= resource, and Windows will open it for you,

Open: I control userpasswnrdsEI v

Cancel Browse..,

27514433803

= Viene visualizzata la finestra di dialogo "User Accounts" (account utenti).

4. Per l'utente che deve fare il login automaticamente disattivare la casella di control-
lo "Users must enter a user name and password to use this computer.” (Gli utenti

devono immettere un nome utente e una password per usare questo computer.)

User Accounts X
Users  Advanced

(‘{1 Use the list below to grant or deny users access to your computer,
“§2 and to change passwords and other settings.

I []iUsers must enter a user name and password to use this computer.§|

Users for this computer:

User Name Group
Lo ASew Administrators

Password for TekRevue

To change your password, press Ctrl-Alt-Del and select
Change Password.

5. Confermare la disattivazione dell'opzione con [OK].

= Ora bisogna immettere la password utente.

27514580363

6
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6. Immettere la password utente e confermare con [OK].

7. Per l'avvio automatico di una visualizzazione creare nel menu di avvio Windows
un collegamento nel gruppo di programmi "Startup” (avvia).
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7 Procedimento di sostituzione unita

Per la sostituzione del MOVI-C® CONTROLLER attenersi al capitolo "Istruzioni di in-
stallazione" (— B 18). Inserire la scheda di memoria CFast OMH del
MOVI-C® CONTROLLER da sostituire nel nuovo MOVI-C® CONTROLLER.

Le variabili permanenti salvate sul MOVI-C® CONTROLLER di regola non sono salva-
te sulla scheda di memoria CFast OMH. Per salvare le variabili sulla scheda di memo-
ria CFast OMH scegliere uno dei seguenti procedimenti:

* programmare un programma IEC corrispondente.

» caricare il salvataggio dati attraverso la gestione progetto nel software di ingegne-
rizzazione MOVISUITE® (funzione in fase di preparazione).

NOTA

Per ulteriori indicazioni sulla sostituzione degli azionamenti consultare i manuali dei
relativi inverter applicazione.

e
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8 Procedimento per I'aggiornamento firmware

Eseguire le fasi descritte nei capitoli seguenti per aggiornare il firmware del
MOVI-C® CONTROLLER.

8.1 Esportazione dell'immagine firmware

1. Creare in MOVISUITE® un nuovo progetto tramite la voce "Pianificazione" nel me-
nu "Start".

2. Al progetto MOVISUITE® nella vista delle funzioni aggiungere il
MOVI-C® CONTROLLER nella versione desiderata.

3. Nel progetto MOVISUITE® fare clic su MOVI-C® CONTROLLER.
= Siapre il menu di configurazione del MOVI-C® CONTROLLER.

4. Aprire nella sezione "Funzioni" il sottomenu "Gestione dei dati" e all'interno il menu
"Esportazione firmware".

@ MovisuITE® Planning Startup

@ > Device 10+ Configure communication

CONTROLLER 4.1.2 Export firmware

Device properties

Device data Export firmware

Firmware Export

Communication

Functions

EFD' Data management

Diagnostics

Status.

E Licensing Device replacement

MOVIRUN® flexible Export firmware

Ell IEC project

Data management

Catalog

28127358475

5. Nel menu "Esportazione firmware" fare clic sul pulsante [Firmware Export].

= Viene visualizzata una finestra di dialogo per la selezione della directory di

esportazione.
6. Navigare fino alla directory di esportazione richiesta e confermare la selezione con
[OKI.
= Nella directory di esportazione selezionata €& salvato il firmware del

MOVI-C® CONTROLLER come archivio ZIP (nome file: FS.zip).
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8.2 Copia dell'immagine firmware sulla scheda di memoria OMH

fde

1. Rimuovere la scheda di memoria OMH dal MOVI-C® CONTROLLER. Il meccani-
smo d'inserimento della scheda di memoria OMH & descritto nel capitolo "Inseri-
mento delle schede di memoria" (— & 30).

2. Inserire la scheda di memoria OMH in un'unita di lettura schede di memoria colle-
gata al PC per leggere i file contenuti in essa. Opzionalmente & possibile utilizzare
anche un'altra interfaccia del PC adatta.

3. Aprire con Esplora risorse del PC il contenuto della scheda di memoria OMH.

app
backup
log

Qs
system

i"n SewPlcPkg.xsd

28166114571

NOTA

La directory "licenses" (licenze) sulla scheda di memoria OMH contiene i file di licen-
za. Per far si che le licenze acquistate continuino a restare valide, &€ necessario che
la directory sia contenuta nella scheda di memoria OMH anche dopo I'aggiornamento
firmware.

Per salvare i file licenza copiare la directory "licenses" localmente sul PC.
Eliminare tutti i file sulla scheda di memoria OMH.

Estrarre I'archivio ZIP dell'immagine firmware richiesta nella scheda di memoria
OMH. Ulteriori informazioni sull'esportazione sono riportate nel capitolo "Esporta-
zione dell'immagine firmware" (— B 74).

7. Copiare la directory "licenses", copiata localmente sul PC, sulla scheda di memo-
ria OMH.
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NOTA

E possibile ripristinare la directory "licenses" tramite il gestore licenza MOVISUITE®
anche dopo I'eliminazione della scheda di memoria OMH. A questo scopo, eseguire
le seguenti operazioni:

v Il PC di ingegnerizzazione e MOVI-C® CONTROLLER sono collegati.
v I PC di ingegnerizzazione & collegato a Internet.

 Inserire la scheda di memoria OMH nel MOVI-C® CONTROLLER. Vedi capitolo
"Inserimento delle schede di memoria" (— B 30).

« Tramite il menu di contesto del MOVI-C® CONTROLLER in MOVISUITE® aprire il
gestore licenza nel menu "Tools" (strumenti).

« Fare clic su [Trasmissione licenze a MOVI-C® CONTROLLER].

fde

= L'aggiornamento firmware & stato eseguito. Ora & possibile creare un nuovo pro-
getto MOVISUITE®.
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Servizio di assistenza

Smaltimento

Smaltire il prodotto e tutte le parti separatamente a seconda del materiale e nel rispet-
to delle disposizioni nazionali. Se disponibile, conferire il prodotto presso un impianto
di riciclaggio o rivolgersi a un ditta specializzata nello smaltimento. Se possibile sepa-
rare il prodotto nelle categorie seguenti:

* Ferro, acciaio o ghisa
» Acciaio inox

*  Magneti

* Alluminio

+ Rame

+ Componenti elettronici
+ Materie plastiche

Le seguenti sostanze rappresentano un pericolo per la salute e I'ambiente. Ricordarsi
che queste sostanze devono essere raccolte e smaltite separatamente.

* Olio e grasso

Raccogliere I'olio esausto e i grassi vecchi in base al tipo. Ricordarsi che I'olio
esausto non deve essere unito ai solventi. Smaltire I'olio esausto e i grassi vecchi
correttamente.

+ Schermi
» Condensatori
* Accumulatori
+ Batterie

Questo prodotto contiene batterie o accumulatori. Smaltire il prodotto e le batterie o
accumulatori separatamente dai rifiuti domestici secondo le disposizioni nazionali.
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10 Dati tecnici

10.1 Informazioni generali

Dati tecnici generali

Immunita dai disturbi

Conforme a EN 61800-3; 2. ambiente

Emissione disturbi

Categoria di valore limite C2 secondo EN 61800-3

Temperatura ambiente §,

0°C — +50°C

Tipo di raffreddamento

Raffreddamento a convezione e conduzione calore

Condizioni ambientali

Condizioni climatiche

* Lungo immagazzinaggio:

EN 60721-3-1 classe 1K2 temperatura -25°C - +70°C
» Trasporto:

EN 60721-3-2 classe 2K3 temperatura -25°C - +70°C

» Funzionamento (impiego in luogo fisso, al riparo da intem-
perie atmosferiche):

EN 60721-3-3 classe 3K3 temperatura 0°C - +50°C

Sostanze chimicamente attive

* Lungo immagazzinaggio:
EN 60721-3-1 classe 1C2
» Trasporto:
EN 60721-3-2 classe 2C2

* Funzionamento (impiego in luogo fisso, al riparo da intem-
perie atmosferiche):

EN 60721-3-3 classe 3C2

Sostanze meccanicamente attive

* Lungo immagazzinaggio:
EN 60721-3-3 classe 1S1
» Trasporto:
EN 60721-3-3 classe 2S1

* Funzionamento (impiego in luogo fisso, al riparo da intem-
perie atmosferiche):

EN 60721-3-3 classe 351

Controllo vibrazioni

* 3M5 secondo EN60721-3-3
¢ 5M1 secondo EN60721-3-5

Tipo di protezione

Tipo di protezione IP

IP20 a norma EN 60529

Classe di inquinamento

2 secondo IEC 60664-1

Categoria di sovratensione

Il secondo IEC 60664-1

Altitudine d'installazione

Max. 3800 m (s.l.m.)
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10.2 Dati tecnici

MOVI-C® CONTROLLER progressive UHX65A-R

Alimentazione elettrica + Potenza assorbita: P, = 30 W

» Tensione di alimentazione U = 24 V DC conformemente a
IEC 61131-2

+ Consumo di corrente |, = 1.3 A
(con tensione di alimentazione 24 VV DC)

+ |IMOVI-C® CONTROLLER deve essere alimentato da un ali-
mentatore esterno.

Memoria » Datiretain: 32 kB
* Retain persistente: 2 kB

* Memoria del programma: 64 MB per applicazione, comprese
le librerie IEC

Memoria dati: 64 MB

Scheda di memoria CFast sezione Win- Pacchetto software:

?s?c\;vtsXMZ): — sistema operativo Windows 10 IoT Enterprise (-C2)
OMWG2A (32 GB)
OMWG3A (64 GB)
Scheda di memoria CFast unita dicon- |+ Leggibile da PC
trollo + Contiene:
(slot XM1): — firmware
OMH65A-C1 — programma IEC
— dati dell'applicazione

*  Memoria 2 GB

X5 Tipo di collegamento: Connettore a spina

Collegamento della tensione di alimenta- |,
zione 24 V DC (collegamento a 2 poli)

1 conduttore: 0.25 mm? — 2.5 mm?
« 2 conduttore: 0.5 mm? — 1.5 mm? (AEH TWIN")

X30 Bus di sistema SBus™"® rapido basato su EtherCAT® per colle-
Interfaccia EtherCAT®/SBus™!s gamento master

(presa RJ45)

X80, X82 « TCP/IP

Interfaccia di ingegnerizzazione +  Opazioni di collegamento: PC di ingegnerizzazione, visualiz-
(presa RJ45) zazione, altri controlli

* L'ingegnerizzazione di tutti i componenti della
SEW-EURODRIVECcollegati al MOVI-C® CONTROLLER pud
essere effettuata tramite MOVI-C® CONTROLLER.

X40, X41 Interfacce bus di campo per collegamento slave
I(Bigzc;ig;s di campo (EtherNet/IP™, Modbus TCP e PROFINET I0)

X90 Interfaccia engineering per la sezione Windows

USB 1-3 Interfacce USB assegnate al sistema operativo Windows

25868357/IT — 02/2019
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10.3 Dati tecnici dell'interfaccia EtherNet/IP™

MOVI-C® CONTROLLER progressive UHX65A-R

Identificativo del produttore

315 (0x013B)

Product Code

20 (0x14)

Tecnica di collegamento

RJ45

Trasmissione baud

100 Mbaud/10 Mbaud, full duplex/semiduplex

Lungh. massima dei dati di processo

248 PD

Protocolli applicativi

EtherNet/IP™, Modbus TCP, SNMP, DHCP, SEW-Applica-
tion-Services (in fase di preparazione)

Numeri porta utilizzati

67/68, 161, 310, 502, 2222, 44818

Profili applicativi

CIP Safety (in fase di preparazione)

Tipi di linea ammessi

A partire dalla categoria 5, classe D conformemente a
IEC 11801

Massima lunghezza cavi (da switch a swit-
ch)

100 m

Nome del file EDS

SEW_UHX65A.eds
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10.4 Panoramica della porta
10.4.1 Descrizione delle interfacce
Le interfacce Ethernet del MOVI-C® CONTROLLER dispongono delle seguenti funzio-
ni:
+ X30 - interfaccia EtherCAT®/SBus™"® per collegamento master
+ X80/X82 — interfaccia engineering per 'unita di controllo
* X90 - interfaccia engineering per la sezione Windows
+  X40/X41 — interfacce bus di campo per collegamento slave
10.4.2 Interfaccia tecnica
Porta TCP/ | Funzione Autorizzazione
UDP
21 TCP |FTP Lettura e scrittura nel file system
23 TCP |Telnet Lettura dei dati di diagnostica OEM
310 TCP/ | Flusso di dati Lettura e scrittura su tutti i parametri indicizzati
UDP
11740 - TCP |Engineering CODESYS Lettura e scrittura
11743
1740 - 1743 |UDP |Engineering CODESYS Lettura e scrittura
10.4.3 Interfaccia Windows
A seconda dell'installazione e della configurazione del sistema operativo Windows e
dei componenti software aggiuntivi installati, sono disponibili anche le seguenti porte:
Porta TCP/UDP | Funzione
7 TCP/UDP | Echo
9 TCP/UDP | Discard
13 TCP/UDP | Daytime
17 TCP/UDP | Quote of the day
19 TCP/UDP | Character generator protocol
135 TCP Microsoft EPMAP (End Point Mapper)/DCE/RPC Locator Service
139 TCP Microsoft EPMAP (End Point Mapper)/DCE/RPC Locator Service
161 UDP SNMP
300 TCP/UDP | SMLP
445 TCP Abilitazioni SMB Microsoft-DS (conosciuta anche con il nome di implementazione
Samba gratuita)
500 UDP Internet Security Association and Key Management Protocol (ISAKMP)
515 TCP Servizi stampa Line Printer Daemon
3389 TCP Microsoft Terminal Server (RDP), ufficialmente registrato come Windows Based
Terminal (WBT)
4500 UDP IPSec NAT Traversal (RFC 3947)

10
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Porta TCP/UDP |Funzione

5355 ubP

LLMNR - Link-Local Multicast Name Resolution

10.4.4 EtherNet/IP™

Porta TCP/ | Funzione Autorizzazione
UDP
Ethertype 88B5hex | Address Editor di SEW-EURODRIVE | Lettura e scrittura su parametri di indirizzo
dell'interfaccia Ethernet
67/68 UDP |DHCP Lettura e scrittura su parametri di indirizzo
dell'interfaccia Ethernet
161 UDP |SNMP Lettura su MIB
310 TCP |Flusso di dati Lettura e scrittura su tutti i parametri indicizzati
502 TCP |Modbus TCP Scambio dei dati di processo, lettura e scrittu-
ra su tutti i parametri indicizzati
2222 UDP | EtherNet/IP™ Scambio dei dati di processo, lettura e scrittu-
ra su tutti i parametri indicizzati
44818 TCP/ | EtherNet/IP™ Scambio di parametri, lettura e scrittura su tutti
UDP i parametri indicizzati
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