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1 Informagoes gerais
Utilizagado da documentagéao

1 Informagdes gerais

1.1 Utilizacao da documentacgao

A presente versdo da documentacgao corresponde a forma original.

Esta documentagao é parte integrante do produto. A documentagao destina-se a to-
das as pessoas que realizem trabalhos no produto.

Esta documentagao devera estar sempre acessivel e legivel. Assegure-se de que to-
das as pessoas responsaveis pelo sistema e pela sua operagédo, bem como todas as
pessoas que trabalham sob a sua propria responsabilidade com o produto, leram e
compreenderam toda a documentagao. Em caso de duvidas ou necessidade de infor-
macdes adicionais, contacte a SEW-EURODRIVE.

1.2 Outra documentacao aplicavel

Para todos os outros componentes aplicam-se as documentagdes correspondentes.
Para além desta documentacéo, observe também os seguintes documentos:

« Adenda as instrugdes de operagdo "MOVIPRO® Modem de radio REC5"
+ Manual "MOVIPRO® Seguranga funcional"

« Adenda as instrugdes de operagéo "MOVIPRO® — Acessorios"

Utilize sempre a versao atual da documentagéo e do software.

Na pagina de Internet da empresa SEW-EURODRIVE (www.sew-eurodrive.com) en-
contra uma grande variedade de documentagbes em diversos idiomas para downlo-
ad.

Se necessario, contacte a empresa SEW-EURODRIVE para encomendar as publica-
¢des em versao impressa e encadernada.

1.3 Estrutura das adverténcias

1.3.1 Significado das palavras do sinal

A tabela seguinte mostra a subdivisdo e o significado das palavras-sinal das adver-
téncias.

Palavra-sinal Significado Consequéncias em caso de nao
observacgao
A PERIGO Perigo iminente Morte ou ferimentos graves
A AvisO Situagdo eventualmente perigosa Morte ou ferimentos graves
A cuibADO Situagéo eventualmente perigosa Ferimentos ligeiros
ATENCAO Eventuais danos materiais Danos no produto ou no ambiente
NOTA Nota ou conselho util: facilita o ma-
nuseamento do produto

6 Instrugdes de operagdo — MOVIPRO® PHC2.A-A..M1-..2A-C5
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Informagoes gerais 1
Direito a reclamagéo em caso de defeitos

1.3.2 Estrutura das adverténcias especificas a determinados capitulos

As adverténcias especificas a determinados capitulos aplicam-se nao apenas a uma
determinada agdo, mas também a varias agdes dentro de um assunto especifico. Os
simbolos de perigo utilizados advertem para um perigo geral ou especifico.

Exemplo da estrutura formal de uma adverténcia especifica a determinado capitulo:
PALAVRA-SINAL!
Tipo e fonte do perigo.

Possivel(eis) consequéncia(s) se nao observado.
* Medida(s) a tomar para evitar o perigo.

Significado dos simbolos de perigo

Os simbolos de perigo que se encontram nas adverténcias tém o seguinte significado:

Simbolo de perigo |Significado

Ponto de perigo geral

Aviso de tensao elétrica perigosa

Aviso de superficies quentes

Aviso de carga suspensa

>P B>

Aviso de arranque automatico

\

1.3.3 Estrutura das adverténcias integradas

As adverténcias integradas estdo diretamente integradas na instru¢do de acdo antes
do passo que representa um eventual perigo.

Exemplo da estrutura formal de uma adverténcia integrada:

A PALAVRA-SINAL! Tipo e fonte do perigo. Possivel(eis) consequéncia(s) se nao
observado. Medida(s) a tomar para evitar o perigo.

14 Direito a reclamagao em caso de defeitos

Siga as instrugdes apresentadas na documentagéo! Para uma operagéo sem falhas e
para manter o direito a reclamagdo em caso de defeitos é necessario seguir estas ins-
trugdes. Por isso, leia atentamente a documentagao antes de trabalhar com o produ-
to!

InstrugGes de operagio - MOVIPRO® PHC2. A-A.M1-.2A-C5 [



1 Informagoes gerais
Nomes dos produtos e marcas

1.5 Nomes dos produtos e marcas

Os nomes de produtos mencionados nesta documentagdo sdo marcas comerciais ou
marcas registadas dos respetivos proprietarios.

1.6 Informacgao sobre direitos de autor

© 2018 SEW-EURODRIVE. Todos os direitos reservados. E proibida qualquer repro-
dugéo, adaptacgao, distribui¢do ou outro tipo de utilizagao, total ou parcial.

8 Instrugdes de operagdo — MOVIPRO® PHC2.A-A..M1-..2A-C5
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2.2

Informagoes de seguranga
Notas preliminares

Informagdes de seguranca

Notas preliminares

As seguintes informagdes de seguranga basicas visam evitar ferimentos e danos ma-
teriais e referem-se essencialmente a utilizagdo dos produtos aqui documentados. Se
utilizar outros componentes, tenha igualmente em consideracédo as respetivas infor-
macoes de segurancga e de adverténcia.

Deveres da entidade operadora

Enquanto entidade operadora, certifique-se de que as informagdes de seguranga ba-
sicas sao consideradas e respeitadas. Assegure-se de que todas as pessoas respon-
saveis pelo sistema e pela sua operagao, bem como todas as pessoas que trabalham
sob sua propria responsabilidade com o produto, leram e compreenderam toda a do-
cumentagéo.

Enquanto entidade operadora, certifique-se de que todos os trabalhos indicados de
seguida sdo efetuados por pessoal especializado qualificado:

* Montagem e instalacao

* Instalacao e ligacéo

* Colocagao em funcionamento
+ Manutencgao e reparagao

* Colocagao fora de servigo

+ Desmontagem

Certifique-se de que todos aqueles que trabalham com o produto tém em considera-
¢ao os seguintes regulamentos, disposi¢cdes, documentos e indicagdes:

* Regulamentos nacionais e regionais relativos a seguranga e prevengéo de aciden-
tes

» Sinais de aviso e de seguranca instalados no produto

+ Todos os outros documentos do projeto, instru¢des de instalagéo e colocagéo em
funcionamento e esquemas de ligagdes

+ Nao montar, instalar ou colocar em funcionamento produtos danificados
+ Todas as especificagdes e disposi¢des relativas ao sistema

Assegure-se de que os sistemas nos quais o produto esta instalado estdo equipados
com dispositivos de monitorizagdo e protecdo adicionais. Para o efeito, tenha em con-
sideracgao as disposi¢des de segurancga e as leis sobre equipamento técnico, bem co-
mo os regulamentos relativos a prevengao de acidentes em vigor.

Instrugdes de operagdo — MOVIPRO® PHC2.A-A..M1-..2A-C5
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2 Informagoes de seguranga

Grupo-alvo

2.3 Grupo-alvo

Pessoal qualifica-
do para trabalhos
mecanicos

Pessoal qualifica-
do para trabalhos
eletrotécnicos

Qualificagao adici-
onal

Pessoal instruido

Os trabalhos mecanicos s6 podem ser realizados por um técnico com formacgéo ade-
quada. No ambito da presente documentacgdo, considera-se pessoal qualificado todas
as pessoas familiarizadas com a montagem, a instalagdo mecanica, a eliminagdo de
falhas e a manutengdo do produto que possuem as seguintes qualificagdes:

* Qualificagdo na area da mecanica de acordo com os regulamentos nacionais apli-
caveis
+ Conhecimento desta documentacgao

Os trabalhos eletrotécnicos s6 podem ser realizados por um eletricista com formagao
adequada. No ambito da presente documentagao, sao considerados eletricistas quali-
ficados todas as pessoas familiarizadas com a instalagao elétrica, colocagdo em fun-
cionamento, eliminagéo de falhas e manutencao do produto, que possuem as seguin-
tes qualificagodes:

* Qualificagéo na area da eletrotécnica de acordo com os regulamentos nacionais
aplicaveis
+ Conhecimento desta documentagao

Estas pessoas tém, além disso, de estar familiarizadas com as prescri¢des de segu-
ranca e leis em vigor, bem como com as outras normas, diretivas e regulamentos cita-
dos nesta documentacao. As pessoas responsaveis por este trabalho devem ter rece-
bido a autorizacdo expressa para efetuar os trabalhos de colocagdo em operacgao,
programacgao, parametrizagdo, marcagao e ligacdo a terra de unidades, sistemas e
circuitos de acordo com os padrdes da tecnologia de seguranca.

Todos os restantes trabalhos relativos ao transporte, armazenamento, operagao e re-
ciclagem s6 podem ser realizados por pessoal devidamente instruido para o efeito.
Essas instrugdes tém de habilitar o pessoal a executar as tarefas e os passos de tra-
balho necessarios de forma segura e correta.

1)  Instrugdes de operagdo — MOVIPRO® PHC2.A-A..M1-..2A-C5
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Informagoes de seguranga 2
Utilizagao recomendada

24 Utilizagcao recomendada

O produto destina-se a integragdo em sistemas elétricos ou maquinas.

Quando instalado em sistemas elétricos ou maquinas, a sua colocagdo em funciona-
mento é proibida até que se garanta que a maquina cumpre os regulamentos e as di-
retivas locais aplicaveis. No espacgo europeu, aplicam-se, por exemplo, a diretiva ma-
quinas 2006/42/CE e a diretiva CEM 2014/30/UE. Tenha igualmente em consideragao
a EN 60204-1 (Seguranca de maquinas — Equipamento elétrico de maquinas). O pro-
duto cumpre os requisitos da diretiva de baixa tensdo 2014/35/UE.

As normas mencionadas na declaragéo de conformidade sdo aplicadas ao produto.

Estes sistemas podem ser preparados para a utilizagdo movel ou estacionaria. Os
motores tém de ser adequados ao funcionamento em conversores. Nao & permitido li-
gar quaisquer outras cargas ao produto. Nao ligue, sob circunstancia alguma, cargas
capacitivas ao produto.

O produto ¢ indicado para a operagéo dos seguintes motores em sistemas industriais
e comerciais:

* Motores assincronos trifasicos com motor em gaiola
* Motores sincronos trifasicos de imanes permanentes

A informagéo técnica e os dados relativos as condi¢gdes de ligagdo podem ser consul-
tados na chapa de caracteristicas e no capitulo "Informacgéo técnica" da documenta-
¢ao. E fundamental respeitar estas informacoes.

Se néo utilizar o produto da forma recomendada ou se o utilizar incorretamente, exis-
te o perigo de ferimentos ou danos materiais graves.

Instrugdes de operagéo — MOVIPRO® PHC2.A-A.M1-.2A-C5 | 7



2 Informagoes de seguranga
Tecnologia de seguranga funcional

2.5 Tecnologia de seguranga funcional

Se a documentacdo ndo o permitir expressamente, o produto ndo pode assumir
quaisquer fungdes de seguranga sem sistemas de seguranga de nivel superior.

2.6 Transporte

No ato da entrega, inspecione imediatamente o material e verifique se existem danos
de transporte. Em caso afirmativo, informe imediatamente a transportadora. Se o pro-
duto estiver danificado, a respetiva montagem, instalagdo ou colocagao em funciona-
mento n&o sao permitidas.

Respeite as notas seguintes ao efetuar o transporte:
+ Tenha atengao para que o produto nao sofra impactos mecanicos.

» Coloque os chapéus de protegdo juntamente fornecidos nas ligagdes antes de
transportar a unidade.

+ Para o transporte, pouse o produto apenas sobre as lamelas de arrefecimento ou
sobre um dos lados sem conectores.

+ Se disponiveis, utilize sempre todos os olhais de suspenséo.

Se exigido, utilize equipamento de transporte apropriado e devidamente dimensiona-
do.

Observe as notas respeitantes as condigdes climatéricas no capitulo "Informacéo téc-
nica" da documentacéo.

12 | Instrucses de operagéo — MOVIPRO® PHC2.A-A..M1-..2A-C5
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Informagoes de seguranga 2
Instalagdo/Montagem

2.7 Instalagao/Montagem

Certifique-se de que a instalagéo e o arrefecimento do produto séo levados a cabo de
acordo com os regulamentos indicados na presente documentagéo.

Proteja o produto de esforcos mecanicos intensos. O produto € os componentes
acessorios ndo podem sobressair para as areas de passagem nem para 0S percursos
de deslocagao. Em particular durante o transporte e manuseamento, os componentes
nao podem ser dobrados nem as distancias de isolamento podem ser alteradas. Pre-
vina danos mecanicos ou a destruicdo dos componentes elétricos.

Observe as informagbes presentes no capitulo "Instalagdo mecanica" (— B 37) da
documentagéo.

271 Restrigoes de utilizagao

As seguintes utilizagdes sao proibidas, a menos que tenham sido tomadas medidas
expressas para as tornar possiveis:

* Uso em atmosferas potencialmente explosivas

+ Utilizacdo em &reas expostas a substancias nocivas como 6leos, acidos, gases,
vapores, poeiras e radiagdes

+ A utilizagdo em aplicacdes sujeitas a vibragdes mecanicas e excessos de carga
que vao para além dos requisitos da EN 61800-5-1

» A utilizagéo para além dos 4000 m acima do nivel do mar

O produto pode ser utilizado em locais com altitudes entre os 1000 m e 4000 m aci-
ma do nivel do mar desde que sejam respeitadas as seguintes condigbes:

. A reducgédo da corrente nominal de saida e/ou da tenséo de alimentagéo é consi-
derada de acordo com os dados no capitulo "Informagao técnica" (— B 159) da
documentacgéo.

» A partir de 2000 m acima do nivel do mar, as distancias de dispersao e do ar s6
sdo suficientes para a categoria de sobretensao Il, de acordo com a norma
EN 60664. Em altitudes a partir de 2000 m acima do nivel do mar, deve encontrar
medidas limitadas para todo o sistema que reduzam as sobretensées no lado da
alimentacao da categoria Il para a categoria Il.

+ Se for necessaria uma separagdo elétrica segura (de acordo com a norma
EN 61800-5-1 ou EN 60204-1), efetue-a em alturas a partir de 2000 m acima do
nivel do mar fora do produto.

Instrugdes de operagio — MOVIPRO® PHC2.A-A.M1-.2A-C5 | 3



Informagoes de seguranga
Instalacdo elétrica

2

2.8 Instalagao elétrica
Certifique-se de que todas as coberturas necessarias foram corretamente montadas
apos a instalagao elétrica.
As medidas preventivas e os dispositivos de prote¢do tém de respeitar as normas em
vigor (p. ex., EN 60204-1 ou EN 61800-5-1).
2.8.1 Utilizacao estacionaria
As medidas preventivas necessarias para o produto séo:
Tipo de transferéncia de energia Medida preventiva
Alimentacéo direta + Ligagao a terra de protecéo
Transferéncia de energia sem contacto
MOVITRANS®
2.8.2 Utilizagao mével
As medidas preventivas necessarias para o produto sao:

Tipo de transferéncia de energia

Medida preventiva

Alimentacéo direta

+ Ligagao a terra de protegao

Transferéncia de energia sem contacto
MOVITRANS®

+ Separagao de protegao
DIN VDE 0100-410/IEC 60364-4-41

+ Protecao contra descarga eletrostati-
ca

29 Isolamento seguro

O produto esta em conformidade com todos os requisitos relativos ao isolamento se-
guro de ligagdes de poténcia e eletronicas de acordo com a norma EN 61800-5-1. Pa-
ra garantir um desligamento seguro, todos os circuitos ligados devem também cum-
prir os requisitos de isolamento seguro.

1 4 Instrugbes de operagdo — MOVIPRO® PHC2.A-A..M1-..2A-C5
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Informagoes de seguranga 2
Colocagao em funcionamento/operagao

210 Colocacao em funcionamento/operacao

Tenha em atencdo as adverténcias nos capitulos "Colocagdo em funcionamento” e
"Operagao" da documentacéo.

Certifique-se de que as protegbes para o transporte existentes foram removidas.

N&o desligue os dispositivos de monitorizagao e os dispositivos de prote¢édo do siste-
ma ou da maquina, nem mesmo durante a operagao de ensaio.

Durante a operacao e de acordo com o respetivo indice de protegao IP, os produtos
podem possuir pegas decapadas sob tensdo, eventualmente também em movimento
ou rotativas, bem como superficies quentes.

Aplicagdes sujeitas a perigos acrescidos podem eventualmente requerer medidas
preventivas suplementares. Verifique, apés cada modificacao, a eficacia dos dispositi-
vos de protegao.

Em caso de alteragdes relativamente a operagao normal, desligue o produto. Possi-
veis alteragdes sao, por exemplo, temperaturas superiores, ruidos ou oscilagdes. De-
termine a causa. Se necessario, contacte a SEW-EURODRIVE.

Quando o aparelho esta ligado, surgem tensdes perigosas em todas as ligagbes de
poténcia e nos cabos e terminais ligados as mesmas. O mesmo se aplica quando o
produto esta inibido e o motor parado.

N&o corte a ligagdo com o produto durante a operacgao.
Tal podera originar arcos elétricos perigosos que, por sua vez, danificardo o produto.

Quando desligar o produto da alimentagao de tensao, ndo toque nas pecas do produ-
to que se encontram sob tensdo nem nas ligagées de poténcia, pois podem existir
condensadores com carga. Aguarde o seguinte periodo minimo de desconexao:

10 minutos.
Respeite também as placas de aviso instaladas no produto.

O facto de o LED de operagao e outros elementos de indicagao nao estarem ilumina-
dos nao significa que o produto tenha sido desligado da alimentagdo e que esteja
isento de tensao.

O bloqueio mecénico ou as fungdes de seguranga internas do produto podem levar a
uma paragem do motor. A eliminagdo da causa da falha ou um reset podem provocar
o reset automatico do acionamento. Se, por motivos de seguranga, tal ndo for permiti-
do para a maquina acionada, desligue o produto da alimentagao antes de proceder a
eliminagéo de falhas.

Nao tape as ligagdes nao utilizadas com os chapéus de protecao fornecidos durante a
operagao.
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Designacgao da unidade

3 Estrutura da unidade

31 Designacao da unidade

A designacgao da unidade inclui os seguintes dados:

PHC2.A |Controlador de acionamento e de aplicagdo MOVIPRO®
Tamanho:
1 = tamanho 1

2 = tamanho 2

A Alimentagdo de energia: corrente trifasica

Poténcia nominal de entrada:

022 =2,2 kW
040 =4 kW
075=7,5 kW
110 = 11 kW
150 = 15 kW
220 =22 kW
M1 1 seccéo de poténcia integrada

Bus de campo:
E4 = Ethernet
W4 = WLAN

2A Tipo de controlador: MicroDLC

C5 Versao do aparelho: para sistema de transporte suspenso elétrico de car-
gas de grande porte

3.2 Kit fornecido

O kit fornecido inclui os seguintes componentes:

Componente Referéncia

Controlador de acionamento e de aplicagcao -
MOVIPRO® PHC2.A-A..M1-..2A-C5

Coberturas de protecao para todos os conectores -

Conjunto de ligagao a terra 12704628

16  Instrugdes de operagdo — MOVIPRO® PHC2.A-A..M1-..2A-C5
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3.3 Designagoes curtas

Estrutura da unidade

Nesta documentagéao aplica-se a seguinte designacgéao curta:

Designacgdes curtas

Designacgao da unidade Designagao Tamanho Poténcia
curta
PHC21A-A022M1-..2A-C5 2,2 kW
PHC21A-A040M1-..2A-C5 Tamanho 1 4 kW
PHC21A-A075M1-..2A-C5 7,5 kW
Aparelho

PHC22A-A110M1-..2A-C5 11 kKW
PHC22A-A150M1-..2A-C5 Tamanho 2 15 kW
PHC22A-A220M1-..2A-C5 22 kW

3
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Estrutura da unidade
Chapas no aparelho

34 Chapas no aparelho

3.41 Chapa de caracte

risticas principal

A chapa de caracteristicas princ. contém indicagdes sobre tipo unidade. A figura se-

guinte mostra um exemplo de chapa de caracteristicas principal:
21 B M
AN KO N0 N
;)(’)P: XXX XXXXXX XX XXX XX C € & @
EURODRIVE EiFrZZﬁ-g/Input Ausgang / Output
a1 -
[1]—— MovIPRO f= f=
T - P = IP
Product-Key / Order#: [H[ —1— [5]
LD O WO 0O OO0 AW 00 )
21643675659
[1] Nome do produto
[2] Marcagédo CE
[3] Aprovacdo RCM (conforme a certificagdo do dispositivo)
[4] Marcacgéao China RoHS 2
[5] Marcacao EAC

Dependendo da versdao da unidade, encontra as seguintes indicagdes na chapa de
caracteristicas principal:

Valor Indicagao

Type Designagao da unidade

SO# Numero de fabrico

Part# Referéncia (em unidades especificas de cliente)

u Tensé&o

I Corrente

f Frequéncia

T Temperatura ambiente

P Poténcia nominal de saida

IP indice de protecao

Product-Key |Chave do produto (opcional)

Order# N.° de encomenda para versao de pais
(unidades especificas de clientes)

18 Instrugdes de operagao — MOVIPRO® PHC2.A-A..M1-..2A-C5
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Estrutura da unidade 3

Chapas no aparelho

3.4.2 Chapa de caracteristicas dos moédulos funcionais

A chapa de caracteristicas inclui indicagdes sobre os mddulos funcionais internos do
aparelho. Para mais informagdes sobre os mddulos funcionais, consulte os capitulos
"Designacgbes das unidades dos moddulos funcionais" (— B 21) e "Mddulos funcio-
nais" (— B 27). A figura seguinte mostra um exemplo de uma chapa de caracteristi-
cas dos modulos funcionais:

p

Product-Key: XXX XXXXXXXX.XXX.XX

EURODRIVE

Funktionsbaugruppen/function units i
PFX-.. PFX-..
PFX-.. PFX-..
PFX-.. PFX-..

J

27021600760948363

Dependendo da versdo do aparelho, encontra as seguintes indicagdes na chapa de
caracteristicas dos modulos funcionais:

Valor Indicagao

Product-Key |Chave do produto

PFX-.. Designagao da unidade do maédulo funcional

343 Chapa das réguas de ligagao

Pode encontrar as designagdes das ligagdes individuais do aparelho na chapa das ré-
guas de ligacdo. A figura seguinte mostra um exemplo de uma chapa das réguas de

ligacao:
(" Type: XXX XXXXXXXXXX-XX )
X.. X..
—
. 0@
OB
11
L . Xl X X X X X )
72057598865108747
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Estrutura da unidade
Chapas no aparelho

3.4.4 Etiqueta de enderegcos MAC

Pode encontrar os enderegos MAC do controlador (MAC CONTROLLER) e do mo-
dem de radio (MAC WLAN CLIENT) na etiqueta de enderegos MAC. A figura seguinte
mostra um exemplo de uma etiqueta dos enderegos MAC:

REGULAT)?XT(Y DOMAIN MAC CONTROLLER

MAC WLAN CLIENT 1:

M1]—4 XXXXXKXKXKKX

MAC WLAN CLIENT 2:

| L XXXXKXX-XXK-XXK-XXK
9007212710607243

[11  Versdo do pais (REGULATORY DOMAIN, DOMINIO REGULAMENTAR)

Para mais informagdes sobre as versdes dos paises, consulte a seguinte documenta-
¢ao: adenda as instrugbes de operagdo "MOVIPRO® Modem de radio REC5".

3.4.5 Placa de valores de ligagao

Os valores de ligagao (Ratings) da unidade encontram-se na placa de valores de liga-
¢ao. A figura seguinte mostra um exemplo de uma placa de valores de ligagao:

(" Industrial Control Panel For Industrial Machinery N

Product-ID: XXX
Full Load Amperes: XXX
Largest Motor: XXX
Voltage: XXX

Phase and Frequency: XXX
Short circuit current: XXX

Supply fuse: XXX
UL Enclosure Type: XXX
Diagram number: XXX
\Manufacturer: XXX Y,

21654124427

3.4.6 Marcagao da aprovagao UL/cUL

A figura seguinte mostra uma placa de exemplo da marcagcdo da aprovagdo UL e
cUL:

c QL US LISTED

ENCLOSED INDUSTRIAL CONTROL PANEL
No.XX000000

9007220061816203

2()  Instrugdes de operagdo — MOVIPRO® PHC2.A-A..M1-. 2A-C5

25817167/PT — 11/2018



25817167/PT — 11/2018

Estrutura da unidade
Designacdes das unidades dos mdédulos funcionais

3.5 Designagdes das unidades dos médulos funcionais

3.5.1 Seccao de poténcia

A designacao da unidade inclui os seguintes dados:

PFA

Maodulo funcional "eixo interno”

MD..B

Eixo na plataforma MOVIDRIVE?®, s&o possiveis as seguintes poténcias
S1:

022 = 2,2 kW
040 =4 kW

075=7,5 kW
110 = 11 kW
150 = 15 kW
220 = 22 kW

Interface de encoder
GO0 = sem interface do encoder
G10 = resolver do encoder do motor, sem encoder de distancia

G20 = encoder do motor HIPERFACE®, seno/cosseno, HTL, TTL, RS422,
sem encoder de distancia

G21 = encoder do motor HIPERFACE?®, seno/cosseno, HTL, TTL, RS422,
encoder de distancia CanOpen

G22 = encoder do motor HIPERFACE®, seno/cosseno, HTL, TTL, RS422,
encoder de distancia SSI, HIPERFACE®

Controlador do freio:
BS = controlador do freio com mdédulo de freio relativo a seguranca

DS = controlador do freio duplo com médulo de freio relativo a segurancga

Tensao do freio:

23 =230 VCA
40 =400 VCA
46 = 460 VCA

Ligagdes dos eixos:
10 = 1 x ligagao ao motor padréo com interface STO
20 = 2 x ligacao ao motor padréo com interface STO

Arrefecimento:
C01 = padrao sem mddulo de ventilagao

C02 = padrao com modulo de ventilagéao

1000
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3 Estrutura da unidade

Designacdes das unidades dos moédulos funcionais

3.5.2 Unidade de comunicagao e de controlo

A designacao da unidade inclui os seguintes dados:

PFH Médulo funcional "Controlador/comunicacao

Bus de campo:
E4 = Ethernet
W4 = WLAN

2A Tipo de controlador: Micro DLC

| Suporte de armazenamento: Médulo de ID

0 Nivel de tecnologia: 0

Interface do bus de campo:

B83 = Ethernet, 1 x M12

W1 = 2,4/5 GHz Single Client Modem, 2 x R-TNC
W2 = 2,4/5 GHz Single Client Modem, 4 x R-TNC

Licenga de radio (apenas para aparelhos com WLAN):
1 = licenga de radio para a Europa

2 = licenga de radio para a China

3 = licenca de radio para os EUA/Canada

4 = licenga de radio para o Brasil

5 = licenga de radio para o México

6 = licenga de radio para a india

7 = licenga de radio para a Tailandia

8 = licenca de radio para Africa do Sul

9 = licenga de radio para Marrocos

A = licenga de radio para a Arabia Saudita

13
09 Pacote de comunicagao com:
* 1 x Bus CAN para componentes externos
* 1 x Interface Ethernet-Engineering 4 pinos
+ 2 x Bus do sistema CAN - saida
* 1 x Interface interna RS485 (bus do sistema)
* 1 x Interface RS485 para componentes externos
00/000/000
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3.5.3 Alimentagao de energia

Estrutura da unidade
Designacdes das unidades dos mdédulos funcionais

A designacao da unidade inclui os seguintes dados:

PFE

Méodulo funcional "Alimentagao de energia”

AC..

Tipo de alimentacdo: corrente trifasica, sdo possiveis as seguintes
poténcias maximas de alimentacao S1:

080 = 8 kW
160 = 16 kW

Retificador do sistema de alimentacdo com detecao de falha de fase

Ligacdo da alimentacéo:

001 = cabo de ligagao 2,2/4/7,5 kW
002 = cabo de ligagéo 11/15/22 kW
101 = caixa de ligacao 2,2/4/7,5 kW
102 = caixa de ligacdo 11/15/22 kW

Alimentacéo de baixa tensao para componentes externos:
00 =sem
03 = alimentagéo de 24 VCC com corrente nominal de 3,5 A

07 = alimentagéo de 24 VCC com corrente nominal de 7 A

0A = sem interface externa
01 = Han® Q 7/0 com dois niveis de tenséo
02 = Han® Q 5/0 com um nivel de tensdo

-00/000/000
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3 Estrutura da unidade

Vista geral do aparelho

3.6 Vista geral do aparelho

A figura seguinte mostra um exemplo de vista geral sobre os componentes mais im-
portantes do aparelho e a posicdo das chapas no aparelho:

(1

\E&
(1l
9007204982956043

[1] Chapa de caracteristicas principal

[2]  Chapa de caracteristicas dos médulos funcionais (opcional)
[3] Indicagao do estado

[4] Etiqueta de enderegos MAC (opcional)
[5] Lamelas de arrefecimento

[6] Perfil das ranhuras em T

[7] Disjuntor (opcional)

[8] Régua de ligacao

[9] Interface de assisténcia (opcional)

[10] Chapa das réguas de ligagao

[11] Pegas (opcional)

Para facilitar o manuseamento, pode equipar o aparelho com pegas. Para mais infor-

magodes, consulte a seguinte documentacdo: adenda as instrugdes de operagéo
"MOVIPRO® Acessorios".

24 Instrugbes de operagdo — MOVIPRO® PHC2.A-A..M1-..2A-C5
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Estrutura da unidade 3

Acessorios

3.7 Acessorios

3.71 Vista geral

A figura seguinte mostra uma vista geral sobre todos os acessorios da familia de pro-
dutos MOVIPRO® para versées especiais:

(2] (3]

|

SYeYY

6]

E@]J I

(151 [14] [13] [12] [1] [10] [9] (8] [71
9007223727150475
[1] Moédulo de ventilagédo [9] Conector em ponte de gestdo de energia
[2] Pegas [10] Resisténcia de terminagdo CAN
[3] Caixa de ligagao [11] Peca T CAN
[4] Indicador [12] Conector em ponte
[5] Consola [13] Resisténcia de terminagéo de 50 Q
[6] Cabo de ligagao [14] Moédulo de ID
[7] Caixa de sensores/atua- [15]  Angulo de montagem
dores
[8] Resisténcia de frenagem

3.7.2 Acessorios disponiveis

NOTA

Acessérios como material de instalagdo e de montagem e cabos de ligagdo nao es-
tao incluidos no kit fornecido.

jde
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Estrutura da unidade

Acessorios

Se tiver duvidas sobre qual o acessério de que necessita, contacte a
SEW-EURODRIVE. Para mais informagdes sobre acessorios, consulte a seguinte do-
cumentagdo: adenda as instrugbes de operagdo "MOVIPRO® — Acessorios". O se-
guinte acessorio esta disponivel para o aparelho:

Referéncia

Caixas de ligacao

Consulte o capitulo "Ligacdes elétricas" (— B 63) para obter mais informacgoes.

PZM2xA-A075-D02-00 18250149
PZM2xA-A150-D03-00 18250157
PZM2xA-A220-D04-00 28218264
PZM2xA-A022-M13-00 18250238
PZM2xA-A040-M14-00 18250165
PZM2xA-A075-M16-00 18250173

Cabo de ligagao

Pode encontrar mais informagdes sobre cabos de ligagdo para motores ou outros
componentes nas respetivas ligagdes no capitulo "Ligacdes elétricas" (— 2 63).

Indicador

Para mais informagoes, consulte a seguinte documentagao: adenda as instrugdes de
operagéo "MOVIPRO® — Acessorios do indicador PZO00A-SAZIR0-C000-03".

PZOO00A-SAZIR0-C000-03 28249186
Componentes de ligagao

Conector em ponte STO 11747099
Resisténcia da terminacdo CAN 120 Q 13287036
Resisténcia de terminacgao de 50 Q (WLAN) 19069146
Peca T CAN 13290967

Resisténcias de frenagem

Pode encontrar mais informagdes no capitulo "Informacgéo técnica" (— E 159) > "Re-
sisténcia de frenagem" e na seguinte documentagéo: adenda as instrugées de ope-
ragédo "MOVIPRO® — Acessorios".

Acessoérios de montagem para resisténcias de frenagem

Conjunto de fixagdo angulo BW tamanhos 1 e 2 18229689

Médulo de ID

Para mais informagdes, consulte a seguinte documentagéo: manual "MOVIVISION®
— Interface de software MOVIPRO®".

Maodulo de ID 17974186
Moédulo de ventilagao
Médulo de ventilagéo 12709700

Acessoérios de montagem

Consulte o capitulo "Instalagdo mecénica" (— B 37) para obter mais informacgdes.

Opgéao de manipulo 270 18222781

Opgéao de manipulo 390 18222803
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Estrutura da unidade 3

Modulos funcionais

Referéncia

Conjunto de fixagdo angulo grande (4 unidades) 12708305

Caixas de sensores/atuadores

Consulte o capitulo "Ligagdes elétricas" (— E 63) para obter mais informagdes.

Caixa de sensores/atuadores 1 m (4 ligagbes) 18255477
Caixa de sensores/atuadores 3 m (4 ligagbes) 18255485
Caixa de sensores/atuadores 1 m (8 ligagbes) 13309269
Caixa de sensores/atuadores 2 m (8 ligagbes) 13309277
Caixa de sensores/atuadores 3 m (8 ligagbes) 13309285
Caixa de sensores/atuadores 5 m (8 ligagbes) 13309293
Caixa de sensores/atuadores 10 m (8 ligacdes) 13309307

3.8 Moédulos funcionais

3.8.1 Seccao de poténcia

O mddulo funcional é composto pelos seguintes componentes internos.

Conversor de frequéncia na plataforma MOVIDRIVE®

O conversor de frequéncia regula motores sincronos e assincronos. Para mais infor-
macodes sobre as propriedades do sistema e atribuigdes dos motores, consulte a se-
guinte documentagéo: manual do sistema "MOVIDRIVE® MDX60B/61B".

Opcao de avaliagdao do encoder

Uma avaliagao do encoder permite controlar diferentes tipos de motores, como, por
exemplo, motores trifasicos assincronos, servomotores assincronos ou servomotores
sincronos.

Sao possiveis as seguintes combinagdes de encoders:

Encoder
Moédulo funcional

Motor Segmento
Sem Sem PFA-MD..B-G00-..-../C../000
Resolver Sem PFA-MD..B-G10-..-../C../000
HIPERFACE?®, seno/cos- Sem PFA-MD..B-G20-..-../C../000
seno, HTL, TTL, RS422 CANopen PFA-MD..B-G21-..-../C../000
SSI, HIPERFACE® PFA-MD..B-G22-..-../C../000
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Modulos funcionais

3 Estrutura da unidade

Encoder suportado

Encoder do motor

Pode usar os seguintes encoders do motor com a unidade:

Resolver
Empresa
RH1M
RHAL Encoder integrado, resolver SEW-EURODRIVE
Encoder incremental
Empresa
EG7S Encoder de montagem, Sen/Cos
EG7R Encoder de montagem, RS422
EG7C Encoder de montagem, TTL até HTL
EH1C Encoder de montagem, HTL
EH1S Encoder de montagem, Sen/Cos
EH1R Encoder de montagem, TTL (RS422)
EI7S Encoder integrado, Sen/Cos
EI7C/EI7T1/EIT2/EI76 Encoder integrado, HTL
ES7S Encoder de montagem, Sen/Cos SEW-EURODRIVE
ES7R Encoder de montagem, TTL (RS422)
ES7C Encoder de montagem, TTL até HTL
ES1S/ES2S Encoder de montagem, Sen/Cos
ES1R/ES2R Encoder de montagem, TTL (RS422)
ES1C/ES2C Encoder de montagem, HTL
EV1S Encoder de montagem, Sen/Cos
EVIR Encoder de montagem, TTL (RS422)
EViC Encoder de montagem, HTL

Conforme a versédo da unidade, esta pode suportar também encoders incrementais
com sinais de resolver, TTL, HTL, RS422 e Sen/Cos.
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Modulos funcionais

Encoder absoluto
Motores assincronos Empresa
AS3H/AS4H Encoder de montagem, Sen/Cos
AS7TW Encoder de montagem, RS422
AGTW Encoder de montagem, TTL até HTL
AS7Y Encoder de montagem, HTL SEW-EURODRIVE
AG7Y Encoder de montagem, Sen/Cos
AV1H Encoder de montagem, TTL (RS422)
AV6H Encoder integrado, Sen/Cos
Motores sincronos Empresa
AKOH
AK1H Encoder integrado (HIPERFACE?®, multivolta), Sen/Cos
AS1H
SEW-EURODRIVE

EKOH

Encoder integrado (HIPERFACE®, monovolta), Sen/
EK1H

Cos
ES1H

Encoder de distancia

Conforme a versado da unidade, esta pode suportar também encoders incrementais
com sinais de TTL, HTL, RS422 e Sen/Cos.

Pode usar os seguintes encoders de distdncia com a unidade:

SSI

Empresa

AH7Y

AG7Y

AS7Y Encoder rotativo SEW-EURODRIVE

AV1Y

AV2Y

25817167/PT — 11/2018
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3 Estrutura da unidade

Modulos funcionais

Empresa

DME3000-x11
DME4000-x11 0,1 mm
DME4000-x11 1 mm Medidor de distancia laser
DME5000-x11 0,1 mm
DME5000-x11 1 mm

AG100 MSSI
AG626

ARS60 Encoder rotativo
ATM60
ATM90

POMUX KH53 Sensor de distancia linear

Sick/Stegmann

BPS37 Sistema de medig¢éo de cédigo de barras

OMS1 0,1 mm
OMS1 1 mm
OMS2 0,1 mm
AMS200

Medidor de distancia laser

Leuze-electronic

BTL5-S112-M1500-P-S32

BTL5-S112B-M1500-P- | Sensor de distancia linear
S32

Balluff

TR CE58M
TR CE65M

Encoder rotativo

TR LA41K Sensor de distancia linear

TR LE100 0,1 mm
TR LE100 1 mm Medidor de distancia laser
TR LE200 0,1 mm

TR-Electronic

WCS2A-LS311
WCS3A-LS311 Sensor de distancia de codigo de barras
WCS3B-LS311

EDM
VDM100-150 0,1 mm Medidor de distancia laser
VDM100-150 1 mm

Pepperl & Fuchs

GM 401 Encoder rotativo VO
Kueb 9081xxxx2003

Encoder rotativo Fritz Kiibler
Kueb 9081xxxx2004
LIMAX2 Sensor de distancia linear Elgo
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Estrutura da unidade
Mddulos funcionais

Empresa
RP 0,005 mm
RH 0,005 mm

Sensor de distancia linear MTS Sensors

RF 0,005 mm
RD4 0,005 mm
MSA1000 Sensor de distancia linear SIKO
Misto SSI

Empresa

AVMS58X-1212

Encoder rotativo

Pepperl & Fuchs

HMG161 S24 H2048

AMG73 S24 S2048

AMGB83 S24 S2048

Encoder rotativo

Hlbner

ROQ424

Encoder rotativo

Heidenhain

HIPERFACE®

Empresa

DME4000-x17

DMES5000-x17

Medidor de distancia laser

SKM36

SKS36

SRM50

SRM60

SRM64

SRS50

SRS64

Encoder rotativo

Sick / Stegmann

LinCoder L230

Sensor de distancia linear

CANopen

Empresa

DME4000-x19 0,1 mm

DME4000-x19 1 mm

Medidor de distancia laser

Sick

TR CE58M

Encoder rotativo

TR-Electronic

TR LE200

Medidor de distancia laser

WCS3B-LS410

Sensor de distancia de cédigo de barras

Pepperl & Fuchs

3
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3 Estrutura da unidade

Modulos funcionais

EnDaT

Empresa

ECN113
ECN1313
EQN1125 Encoder rotativo Heidenhain
EQN1325
EQN425

Controlador do freio

O controlador do freio assume a alimentagéo e o controlo dos freios de disco da SEW
dos motores ligados. Sdo possiveis as seguintes tensdes do freio:

Tenséao do freio Médulo funcional
230 VCA PFA-MD-..B-..-..23-../../000
400 VCA PFA-MD-..B-..-..40-../../000
460 VCA PFA-MD-..B-..-..46-../../000

Tipos de motor

A unidade suporta as seguintes séries de motor da SEW-EURODRIVE:

+ DRE..
+ DRS.
+ DRP..
+ DRN..
+ CM.

3.8.2 Unidade de comunicagao e de controlo

O maédulo funcional é composto pelos seguintes componentes internos.

Tipo de controlador

O aparelho esta equipado com um controlador do tipo Micro DLC. A programagéo &
realizada numa linguagem de programacgéo de alto nivel. O aparelho foi concebido
para a operagado com o sistema operativo SEWOS da SEW-EURODRIVE. Tal permite
a configuragao rapida de sistemas especificos do cliente. Baseia-se no sistema do ar-
mazenamento central de dados e de diagndstico, assim como num controlador des-
centralizado. Para a operagao de um aparelho com o sistema operativo da SEW, esta
previsto um servidor de dados com o software MOVIVISION®,

Para mais informagdes, consulte a seguinte documentag&o: manual "MOVIVISION®
Software de operagéao e de visualizagao para a consola LSI".

372 Instrugdes de operagso — MOVIPRO® PHC2.A-A.M1-.2A-C5

25817167/PT — 11/2018



25817167/PT — 11/2018

Estrutura da unidade
Mddulos funcionais

Unidade de assisténcia

jde

Indicagéo do estado

A unidade de assisténcia serve para a colocagdo em funcionamento e para o diag-
nostico e manutencao do aparelho. Dispde de uma indicagdo do estado e de uma in-
terface de servico Ethernet.

NOTA

Dependendo da versao do aparelho, o aparelho esta equipado com uma interface de
infravermelhos. Através da interface de infravermelhos, pode comandar o aparelho a
distancia com uma consola de infravermelhos. A consola de infravermelhos esta dis-
ponivel, separadamente, como acessorio.

Para mais informagdes, consulte a seguinte documentagio: instrucbes de operagao
"MOVIPRO® Acessoérios da consola PZO00A-BFBIR0-01/..".

A figura seguinte mostra a unidade de assisténcia:
(1]
Z

@ o,
@,

54043196587315339

[1] Indicagéo do estado, interface de infravermelhos (opcional)
[2] Interface de servigo Ethernet

A indicagdo do estado emite mensagens de estado ou de erro e ajuda-o a detetar o
estado atual do aparelho.

Pode encontrar mais informagdes no capitulo "Mensagens de estado e de er-
ro" (— B 151) e na documentagéo sobre o programa do utilizador (para a solugao de
sistema correspondente). Se necessario, contacte a SEW-EURODRIVE.

Interface de servigo Ethernet

Esta disponivel uma interface de servigo Ethernet para a configuragdo e a manuten-
¢ao com a qual pode ligar o aparelho a um PC de engenharia.

Consulte o capitulo "Ligagdes elétricas" (— B 63) para obter mais informacgdes.

3
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3 Estrutura da unidade

Modulos funcionais

Interface do bus de campo

Dependendo da versao, o aparelho disponibiliza uma das seguintes op¢des de comu-

nicacao:
Comunicagao Ligacoes de antena Modulo funcional
Ethernet - PFH-E42AI0-B83-..
PFH-W42AI10-W1 .-..
WLAN
PFH-W42AI10-W2.-..
Ethernet

O aparelho possui uma interface de Ethernet que suporta UDP para a ligagdo ao bus
de campo. A ligacdo do bus de campo é realizada através do conetor de ficha.

Consulte o capitulo "Ligacdes elétricas" (— B 63) para obter mais informacgoes.
WLAN

ATENCAO
Danos no modem de radio devido a falta de resisténcias de terminagao.

Danos no modem de radio.

» Ligue uma resisténcia de terminagao de 50 Q as ligagdes de antena nao utiliza-
das.

O aparelho MOVIPRO® possui um modem de radio "Radio Ethernet Client
5 GHz" (REC5) para a ligagdo a uma rede de infraestrutura sem fios. Este é indicado
para os blocos de frequéncias de 2,4 GHz (IEEE 802.11b/g) e 5 GHz (IEEE 802.11a).

A ligacao via radio esta prevista para a comunicagao com o controlador de nivel supe-
rior. O aparelho MOVIPRQO® ¢é acessivel na rede como participante final.

Para mais informacdes, informagao técnica e aprovagdes, consulte a seguinte docu-
mentag&o: adenda as instrugées de operagédo "MOVIPRO® Modem de radio REC5".
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Estrutura da unidade 3

Modulos funcionais

Entradas e saidas digitais

O aparelho dispbe de ligagdes para entradas e saidas digitais. Ligue os sensores e
atuadores necessarios para a sua aplicagédo as entradas e saidas digitais.

Para ligar simultaneamente varios sensores e atuadores ao aparelho, necessita da

caixa de sensores/atuadores disponivel como acessorio. Consulte o capitulo "Acesso-
rios" (— B 25) para obter mais informacdes.

A figura seguinte mostra um exemplo da ligagdo de uma caixa de sensores/atuado-
res:

[1]
I

o © ® ® ® o
e . | ol
b3 |®
&
3 o
e |
o e [] ® ® __O
E;E
OXN®;
or0
0O
R—elo)
\|\C]:DJJ)J

2]
9793922187

[11 Aparelho
[2] Caixa de sensores/atuadores com conetor M23 e ligagdes M12 para, por ex.:

* Interruptores

» Sensores indutivos
 Barreiras fotoelétricas

* Lampadas de indicagao, etc.

3.8.3 Alimentagao de energia

O mddulo funcional € composto pelos seguintes componentes internos.

Retificador do sistema de alimentagao e filtro de entrada

A alimentacéo de energia do aparelho é realizada através de uma rede de corrente
trifasica, de um retificador do sistema de alimentacao e de um filtro de entrada. O reti-
ficador do sistema de alimentagao disponibiliza a tensdo do circuito intermédio. O fil-
tro de entrada garante a classe de valor limite C3 em conformidade com a norma
EN 61800-3, sem que seja necessario tomar outras medidas adicionais.

Componentes opcionais

Fonte de alimentagcéo de 24 V para alimentagéo externa

Uma fonte de alimentacgédo integrada disponibiliza uma alimentacao de 24 VCC a par-
tir do circuito intermédio para componentes externos ligados.
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4 Tecnologia de segurancga integrada
Para sua seguranca

4 Tecnologia de segurancga integrada
4.1 Para sua seguranga
A AVISO

Colocagao em funcionamento incorreta do aparelho.
Morte ou ferimentos graves devido a falha dos componentes de seguranca.

» Utilize apenas o aparelho com tecnologia de seguranga funcional se tiver lido o
manual "MOVIPRO® Seguranga funcional" e cumprido todos os requisitos para a
operagao.

4.2 Normas

Pode encontrar as versdes atuais das normas utilizadas no desenvolvimento e verifi-
cacao do aparelho na declaragao de conformidade.

4.3 Funcdes de seguranga

Pode utilizar as seguintes fungdes de seguranga para os acionamentos:
+ STO (Safe Torque Off):
Binario desligado de forma segura, de acordo com a EN 61800-5-2
+ S81(c) (Safe Stop 1):
Paragem segura 1, variante funcional "c", de acordo com a EN 61800-5-2
+ SBC (Safe Brake Control):
Controlador seguro do freio, de acordo com EN 61800-5-2

4.4 Conceito de seguranga

Pode implementar os seguintes conceitos de seguranga no aparelho:
* Modulo de eixos com binario desligado em seguranga
» Mddulo de freio relativo a seguranga
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Instalagdo mecanica
Pré-requisitos

5 Instalagcao mecanica
5.1 Pré-requisitos
A AVISO

Perigo de esmagamento devido a queda da carga.
Morte ou ferimentos graves.
* Na&o permaneca sob cargas.

* Proteja a area na qual a carga pode cair.

ATENGAO
Perigo de colisao.
Danos nos componentes dos sistemas e do aparelho.

» Selecione sempre a posicdo do aparelho de modo a excluir colisdes com outros
componentes ou elementos de constru¢ao ao longo do percurso de deslocacéo.

Tenha em atencgao os seguintes pré-requisitos:
* Alnstalagao é realizada por técnicos especializados.

* As instrugdes referentes a informacgao técnica e as condigbes admitidas no local
de instalagdo devem ser cumpridas.

+ Os espagos minimos e as partes necessarias para a utilizagdo de uma placa de
montagem devem ser cumpridos. Consulte o capitulo "Espago minimo" (— B 38)
para obter mais informacdes.

+ O aparelho é fixado apenas com o auxilio das opc¢des de fixacao previstas.

* A selecdo e o dimensionamento dos elementos de fixagdo e de retencdo corres-
pondem as normas validas, a informacao técnica do aparelho e as condig¢des lo-
cais.

» As dimensdes dos furos sao calculadas de acordo com o respetivo tipo de fixagao.
Consulte o capitulo "Montagem" (— B 41) para obter mais informacgdes.

+ Os elementos de fixagao e de retengéo sdo adequados para os furos, roscas e re-
baixos existentes.

* Apos a instalagao, todos os elementos de indicagao e atuadores estéo visiveis e
acessiveis.
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Instalagao mecanica
Posigdo de montagem

5.2 Posigcao de montagem
NOTA
i A posicao de montagem horizontal [3] esta ligada com uma redugéo de poténcia de

50% devido a convecgéao térmica reduzida.

A figura seguinte mostra posi¢gdes de montagem permitidas e ndo permitidas:

N,

o

X

[3] [2
27021598964695435
1] Posi¢cdo de montagem vertical permitida
[2] Posi¢cdes de montagem nao permitidas
[3] Posicdo de montagem horiz. permitida condicionalmente
5.3 Espago minimo
NOTA
' + Tenha em atengao os seguintes espagos minimos necessarios durante a instala-
1
¢ao:

— Durante a ligagéo dos cabos e conetores de ficha

— Durante o manuseamento de elementos de indicagao, diagndstico e atuadores

— Para a conveccgao térmica nas lamelas de arrefecimento, caso o aparelho dis-
ponha de lamelas de arrefecimento

* Pode encontrar mais informagdes sobre os espagos minimos necessarios nos de-
senhos das dimensdes no capitulo "Informacgao técnica" (— B 159).
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5.3.1

Montagem vertical

Instalagdo mecanica
Espaco minimo

A figura seguinte mostra os espag¢os minimos necessarios do aparelho:

27021607564391563

Para o tamanho dos espag¢os minimos, consulte a tabela seguinte:

Espaco livre

Funcao

Tamanho

A: em cima

Espaco para a melhor convecgao térmica

As lamelas de arrefecimento n&o se po-
dem encontrar num espacgo oco fechado.

=200 mm

B: na parte lateral direita

Espaco para cabo de ligagdo, conetor de
ficha, elementos de montagem e elemen-
tos atuadores, por ex., interruptor de ma-
nutencgao

Ver desenhos das dimensdes no
capitulo "Informacéao técni-
ca" (— B 159)

+ Sem cabo de ligagédo ou
elementos de montagem: =
30 mm

» Com caixa de ligacdo: =
200 mm

+ Com ligagao para alimenta-
cao do aparelho: 2 250 mm

C: tampa do aparelho

Espaco para elementos de indicagao, de
diagnéstico e atuadores, por ex., unidade
de assisténcia

2150 mm

D: em baixo

Espaco para cabo de ligagéo e conetor de
ficha

Ver desenhos das dimensdes no
capitulo "Informagéo técni-
ca" (— B159)

E: na parte lateral esquer- | Espago para a melhor convecgao térmica |= 30 mm
da
F: atras das lamelas de ar- | Espago para a melhor convecgéo térmica |=15 mm

refecimento

5
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Instalagao mecanica
Espago minimo

5

5.3.2

Montagem horizontal

A figura seguinte mostra os espagos minimos do aparelho:

45035996737809931

Para o tamanho dos espagos minimos, consulte a tabela seguinte:

Espaco livre

Fungao

Tamanho

A: tampa do aparelho

Espacgo para elementos de indicagao, de
diagnéstico e atuadores, por ex., unidade
de assisténcia

=150 mm

B: na parte lateral direita

Espaco para cabo de ligacdo, conetor de
ficha, elementos de montagem e elemen-
tos atuadores, por ex., interruptor de ma-
nutencao

Ver desenhos das dimensoes no
capitulo "Informagéo técni-
ca" (— B 159)

+ Sem cabo de ligagédo ou
elementos de montagem: 2
30 mm

+ Com caixa de ligacao: =
200 mm

+ Com ligagao para alimenta-
¢céo do aparelho: 2 250 mm

C: afrente

Espaco para cabo de ligacdo e conetor de
ficha

Ver desenhos das dimensdes no
capitulo "Informagéo técni-
ca" (— B159)

D: debaixo das lamelas de |Espaco para a melhor convecgéo térmica |2 15 mm
arrefecimento As lamelas de arrefecimento n&o se po-

dem encontrar num espacgo oco fechado.
E: na parte lateral esquer- |Espago para a melhor convecgéo térmica |2 30 mm
da
F: atras Espaco para a melhor convecgéo térmica |=30 mm
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54 Calor perdido

Instalagdo mecanica
Calor perdido

Garanta que as lamelas de arrefecimento conseguem evacuar o calor perdido através
da conveccao livre para o ambiente.

Garanta uma convecgao térmica perfeita do seguinte modo:

» Utilize sistemas de fixagdo da SEW-EURODRIVE ou distanciadores adequados,
por ex.:

Pecas distanciadoras
Perfis

Tubos quadrados
Placas de montagem
Suportesem T

Carris

+ Garanta que as lamelas de arrefecimento ndo se encontram num espacgo oco fe-
chado.

* Respeite a folga minima de 15 mm entre a lamela de arrefecimento mais alta e a
superficie mais préxima, por ex., uma placa de montagem.

» Evite fontes de calor nas proximidades do aparelho.

5.5 Montagem

Existem as seguintes opg¢bes para a fixagdo mecénica:

+ Fixagdo com angulos de montagem

» Fixagao através dos furos de passagem

5.5.1 Fixagao com angulos de montagem

A CUIDADO

Perigo de ferimentos devido a pegas salientes.

Ferimentos ligeiros.

» Use luvas de protegcédo adequadas.

ATENCAO

Aplicacao de forca demasiado elevada.

Danos na rosca ou no parafuso.

* Na&o ultrapasse o binario de aperto maximo de 3,2 Nm.

Material necessario

* Acessorio "Conjunto de fixagcao angulo grande" (referéncia 12708305):

4 angulos de montagem

8 pernos roscados M5 x 8
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Instalagao mecanica
Montagem

» Dispositivo de fixagdo, por ex., tubo quadrado com um comprimento de aresta
<32 mm

+ Elementos de fixagao e de retencao adequados

— Para a fixagdo ao aparelho: Pernos roscados M5 x 8 (incluidos no conjunto de
fixagado), M8 x 30

— Para a fixagdo ao dispositivo de fixagdo: Parafusos M6 com comprimentos
adequados com anilhas

Fixar o angulo de montagem
A figura seguinte mostra uma vista geral da fixagdo com &ngulos de montagem:
(1] [2] (3] [4] (5] [6]

=

N
X
% Q. NN
\’
[10] @[ 8 (71
72057594453791499

[11  Aparelho

[2]  Angulo de montagem grande

[3] Furo de passagem @ 6,6 mm

[4] Perno roscado M5 x 8

[5] Furo roscado para perno roscado M5 x 8

[6] Furo para parafuso M8 x 30

[7] Ranhuraem T

[8] Furo roscado para parafuso M6

[91  Furo roscado para parafuso M8

[10] Dispositivo de fixacdo, por ex., tubo quadrado com um comprimento de aresta
<32 mm

Procedimento

1. Coloque o dngulo de montagem [2] alinhado com as arestas exteriores na ranhura
em T [7] do aparelho [1].

2. Para evitar a deslocagao do angulo de montagem [2] na ranhura em T [7], primei-
ro, aparafuse o dngulo de montagem com os parafusos M8 x 30 [6] aos furos de
passagem do aparelho.
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Instalagdo mecanica
Montagem

3. Aparafuse os pernos roscados M5 x 8 [4] fornecidos na ranhuraem T [7].

4. Repita os passos para os outros angulos de montagem [2].

Preparar o dispositivo de fixagao

Os tubos quadrados sdo adequados como dispositivo de fixagdo do aparelho. Para
evitar sobreposi¢gdes mecanicas, utilize tubos quadrados com um comprimento de
aresta < 32 mm.

A figura seguinte mostra as dimensdes necessarias em mm:
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T—H 9F © |
= A El
40.5 66 ] 14.6 ‘
20
114.5 |
9007208941626891

X;, Y Dimensdes do carter
X, Dimensao do furo
A Distancia

Procedimento

v" Pode encontrar as dimensdes do carter X, e Y nos desenhos das dimensdes no
capitulo "Informacéao técnica" (— B 159).

v" A dimenséo do furo X, para os furos no dispositivo de fixagdo resulta da medicao
do carter X, - 30 mm.

v" A distancia A do dispositivo de fixagdo resulta da medigdo do carter Y - 145 mm.
Certifique-se de que as distancias sdo assimétricas.

1. Marque a dimensao do furo X, para os furos no dispositivo de fixagao.
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5 Instalagao mecanica

Montagem

2.
3.

Fixar o aparelho

Marque a distancia A no local de montagem.

Monte o dispositivo de fixagdo no local de montagem na distancia calculada.

A figura seguinte mostra uma vista geral da fixagdo do aparelho:

(1]
(2]

(3]
(4]

Procedimento

(3] (2] (1]
9007209052494859

Dispositivo de fixagao, por ex., tubo quadrado com um comprimento de aresta
<32 mm

Furo para parafuso M6

Parafuso M6 com comprimento adequado com anilha

Parafuso M6 com comprimento adequado com anilha

Pendure o aparelho com os angulos de montagem no dispositivo de fixagéo [1].

Fixe os angulos de montagem ao dispositivo de fixagdo [1] com parafusos M6 [3]
com comprimento adequado.

Em alternativa, pode fixar os angulos de montagem com parafusos M6 [4] com
comprimento adequado pelo lado de cima.

5.5.2 Fixagdo através de furos de passagem

A CUIDADO

Perigo de ferimentos devido a pecgas salientes.

Ferimentos ligeiros.

Use luvas de protegao adequadas.
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Material necessario

Instalagdo mecanica
Montagem

ATENGCAO

Aplicagao de forga demasiado elevada.

Danos na rosca ou no parafuso.

* N&o ultrapasse o binario de aperto maximo de 3,2 Nm.

Para fixar o aparelho, este dispde de 4 furos de passagem com um didmetro de
6,5 mm e de roscas M8 em ambos os lados dos perfis angulares.

A figura seguinte mostra a estrutura do furo de passagem em mm:
9

—»’—ri ]
M8

A

25
5

-
-
B
M
/—-

e 4
@
‘ 26.5 ﬁ //—\> PP L\ /)
] E?F N \) A
Ot
; - s ()
@Y.
g ¥ = ) \/
vy \
\
- M8
h @9 »
o [2]
45035996737806603
[11  Aparelho

[2] Lamelas de arrefecimento
Z Altura do furo de passagem + ranhuraem T
(ver desenhos das dimensdes no capitulo "Informacgao técnica" (— B 159))

+ Para cumprir os espagos minimos necessarios, pode utilizar um dos seguintes
elementos de fixagao:

— Pega distanciadora adequada

— Superficie de fixagado (no caso de lamelas de arrefecimento compridas com
parte correspondente)

+ Elementos de fixacédo e de retengao adequados:

— Para uma fixagao pelo lado da frente (A): Parafusos M6 com comprimento
adequado com anilhas

— Para uma fixacdo pelo lado de tras (B): Parafusos M8 com comprimento ade-
quado com anilhas

— Protegbes adequadas, por ex., anéis de pressao
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Montagem

Fixar o aparelho

NOTA

Se utilizar pegas, o tipo de fixagao (A) ndo € possivel.

fde

Pode montar o aparelho na superficie de fixagdo pelo lado da frente (A) ou pelo lado
de tras (B). A figura seguinte mostra uma vista geral da fixagdo do aparelho:

16131094539
[1] Superficie de fixagao, por ex., placa de montagem
[2] Elementos de fixacao, por ex., anilhas
[3] Elementos de retencgdo, por ex., anéis de pressao
[4] Elementos de fixagao, parafusos M6 ou M8

X;, Y, Dimensoes do carter
X,, Y, Dimensoes dos furos

Procedimento

v" Pode encontrar as dimensdes do carter X, e Y, nos desenhos das dimensdes no
capitulo "Informacao técnica" (— B 159).

v" A dimensao do furo X, para os furos roscados ou de passagem no dispositivo de
fixacdo resulta da medigao do carter X, - 30 mm.

v" A dimenséo do furo Y, para os furos roscados ou de passagem no dispositivo de
fixagcdo resulta da medicao do carter Y, - 30 mm.

Marque os furos na superficie de fixacao [1].
Faga furos roscados (A) ou furos de passagem (B).

3. Aparafuse o aparelho com parafusos M6 (A) ou com parafusos M8 (B) a superfi-
cie de fixagao [1].
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6 Instalacao elétrica

6.1 Instrucoes de instalagao

Durante a instalagéo elétrica, tenha em atencgao o seguinte:

Observe as informagdes gerais de seguranca.

Respeite todas as indicagdes referentes a informagao técnica e as condi¢cbes ad-
mitidas no local de instalagao.

A resisténcia elétrica cai abaixo de 500 kQ devido ao filtro de entrada integrado.
Por esse motivo, nao inclua o aparelho na verificagdo dos sistemas.

6.2 Tipos de motor

A unidade suporta as seguintes séries de motor da SEW-EURODRIVE:

DRE..
DRS..
DRP..
DRN..
CM..

6.3 Redes de baixa tensao

O aparelho é adequado e permitido para a operagao nos seguintes sistemas:

Sistemas TN e TT com ponto estrela com ligagao direta a terra
Sistemas Tl com ponto estrela ndo ligado a terra

Neste caso, a SEW-EURODRIVE recomenda a utilizagdo de monitorizagdo da
corrente a terra com processo de medigdo por codificagdo dos impulsos. Desta
forma, séo evitados falsos disparos da monitorizacdo da corrente a terra devido a
capacidade de desvio para a terra do aparelho.

Os valores limite CEM nao sao especificados para emissao de interferéncias em
sistemas TI.
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6.4 Instalacdo em conformidade com a UL
NOTA
i Devido a exigéncias da UL, o capitulo seguinte sera sempre impresso em inglés, in-
dependentemente do idioma da presente documentagao.
6.4.1 Power terminals
Use 75 °C copper wire only.
6.4.2 Short circuit current rating
+  MOVIPRO® is suitable for use on a circuit capable of delivering not more than
200,000 rms symmetrical amperes when protected by fuses and circuit breakers
as described in the tables below.
+  MOVIPRO® is suitable for use on a circuit capable of delivering not more than
65,000 rms symmetrical amperes when protected by ABB and Rockwell Type E
Combination Motor controllers as described in the tables below.
Max. voltage is limited to 500 V.
6.4.3 Branch circuit protection
Integral solid state short circuit protection does not provide branch circuit protection.
Branch circuit protection must be provided in accordance with the National Electrical
Code and any additional local codes.
For MOVIPRO® use branch circuit protection as follows:
Three Phase 380 V — 500 V Voltage Range
SCCR: SCCR: SCCR: 65 kA/480 V | SCCR: 65 kA/460 V
200 kA/500 V 200 kA/500 V When protected |When protected by:
When protected by: | When protected by: by:"
Non Semiconduc- | Inverse-Time Cir- | Type E Combinationen Motor Controller
tor Fuses (currents cuit Breaker
Model .
are maximum valu-
es)
PHC21A- Rockwell Automati-
ABB, Model
AD22M1-...A-00/.. 40 A/600 V 50 Amax/500 V min | MS132-6.3 Ra- on, Model
ted 480 V. 3 HP 140M-C2E-B63 Ra-
' ted 460 V, 5 HP
PHC21A- Rockwell Automati-
ABB, Model
A04OM1-...A-00/.. 40 A/600 V 50 Amax/500 V min |  MS132-10 Ra- on, Model
ted 480 V. 5 HP 140M-C2E-C10 Ra-
' ted 460 V, 7.5 HP
PHC21A- Rockwell Automati-
ABB, Model
AO75M1-...A-00/.. 40 A/600 V 50 Amax/500 V min |  MS132-16 Ra- on, Model
ted 480 V. 10 HP 140M-D8E-C16 Ra-
’ ted 460 V, 10 HP
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Three Phase 380 V — 500 V Voltage Range

SCCR:
200 kA/500 V

When protected by:

SCCR:
200 kA/500 V

When protected by:

SCCR: 65 kA/480 V

When protected
by:"

SCCR: 65 kA/460 V
When protected by:

Non Semiconduc-
tor Fuses (currents

Inverse-Time Cir-
cuit Breaker

Type E Combinationen Motor Controller

Model :
are maximum valu-
es)

PHC22A- Rockwell Automati-
ABB, Model

A110M1-...A-00/.. 40 A/600 V 50 Amax/500 V min | MS132-25 Ra- on, Model

(o 480 v 15 tip | 140M-F8E-C25 Ra-
’ ted 460 V, 20 HP

PHC22A- Rockwell Automati-
ABB, Model

A150M1-...A-00/.. 40 A/600 V 50 Amax/500 V min | MS132-32 Ra- on, Model

ted 480 V, 20 HP

140M-F8E-C32 Ra-
ted 460 V, 25 HP

1) Drives employing Type E Combination Motor Controller model MS132-16, -25, -32 must be installed with Current Limiter Series
S803W-SCLxxx-SR manufactured by ABB, otherwise SCCR rated 30 kA/480 Vrms.

For the Connecting Box devices Type PZM use branch circuit protection as follows:

Three Phase 380 V — 500 V Voltage Range

SCCR:
200 kA/500 V

When protected by:

SCCR:
200 kA/500 V

When protected by:

SCCR: 65 kA/480 V

When protected
by:"

SCCR: 65 kA/460 V
When protected by:

Non Semiconduc-
tor Fuses (currents

Inverse-Time Cir-
cuit Breaker

Type E Combinationen Motor Controller

Model A
are maximum valu-
es)

PZM2XA-A022- .

M13-00 60 A/600 V 50 A max/500 V min - -

PZM2XA-A040- .

M14-00 60 A/600 V 50 A max/500 V min - -

PZM2XA-A075- .

M16-00 60 A/600 V 50 A max/500 V min - _

PZM2XA-A075- .

D02-00 — When ABB, Model Rock;el:\ﬂilatglmatl-

installed with MS132-6.3 Ra- 140M—C’2E—BG3 Ra-

iy ted 480V, 3HP | " ied 460V, 5 HP

A022M1-...A-00/.. )

PZM2XA-A075- .

D02-00 — When ABB, Model Rockg:}el:w/?)t:jtglmatl-

installed with 35 A/600 V 35 A max/500 V min MS132-10 Ra- y
140M-C2E-C10 Ra-

O ted 480V, SHP | 4460V, 7.5 HP

A040M1-...A-00/.. 7.

PZM2XA-A075- .

D02-00 — When ABB, Model Rockg:}el:w/?)t:jtglmatl-

installed with MS132-16 Ra- 14OM—I58E-C16 Ra.

PHC21A- ted 480 V, 10 HP

A075M1-...A-00/..

ted 460 V, 10 HP
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Three Phase 380 V — 500 V Voltage Range
SCCR: SCCR: SCCR: 65 kA/480 V | SCCR: 65 kA/460 V
200 kA/500 V 200 kA/500 V When protected |When protected by:
When protected by: | When protected by: by:"
Non Semiconduc- | Inverse-Time Cir- | Type E Combinationen Motor Controller
tor Fuses (currents cuit Breaker
Model .
are maximum valu-
es)
PZM2XA-A150- .
D03-00 — When ABB, Model | Rockwel Adomat-
installed with MS132-25 Ra- | 4,0\ War oor o
PHC22A- ted 480 V, 15 HP ted 460 V. 20 HP
A110M1-...A-00