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Yleisia ohjeita
Dokumentaation kayttéa koskevia huomatuksia

1 Yleisia ohjeita
1.1 Dokumentaation kayttoa koskevia huomatuksia
Tama dokumentaation versio on alkuperaisversion kdannos.
Tama dokumentaatio on tuotteen osa. Dokumentaatio on tarkoitettu kaikille henkiléille,
jotka suorittavat tuotteeseen kohdistuvia pystytys-, asennus-, kayttéonotto- ja huolto-
toita.
Dokumentaation on oltava kaytdssa luettavassa kunnossa. Varmista, etta laitteistosta
ja sen kaytosta vastaavat seka tuotteen parissa omalla vastuullaan tyoskentelevat
henkildt ovat lukeneet dokumentaation kokonaisuudessaan ja ymmartaneet sen sisal-
I6n.  Mikali sinulla on kysyttdvaa tai tarvitset lisatietoja, ota yhteys
SEW-EURODRIVEen.
1.2 Varoitusten rakenne
1.21 Merkkisanojen merkitys
Seuraavassa taulukossa on nahtavissa varoitusten merkkisanojen luokittelu ja merki-
tys.
Merkkisana Merkitys Laiminlyénnin seuraukset
A VAARA Valittdbmasti uhkaava vaara Kuolema tai vakava loukkaantumi-
nen
A VAROITUS Mahdollinen vaaratilanne Kuolema tai vakava loukkaantumi-
nen
A VARO Mahdollinen vaaratilanne Lieva loukkaantuminen
VARO Mahdolliset esinevahingot Tuotteen tai sen ymparistén vaurioi-
tuminen
HUOM Hyddyllinen ohje tai vihje: Helpottaa
tuotteen kasittelya.
1.2.2 Osiokohtaisten varoitusten rakenne

Osiokohtaiset varoitustekstit eivat koske vain yksittaisia toimenpiteita, vaan useita sa-
man aihepiirin toimenpiteitd. Kaytetyt varoitussymbolit viittaavat joko yleiseen tai erityi-
seen vaaraan.

Seuraavassa on esitetty osiokohtaisen varoituksen rakenne:
MERKKISANA!
Vaaran tyyppi ja aiheuttaja.

Laiminlyénnin mahdollisia seurauksia.
+ Toimenpiteet vaaran valttamiseksi.
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Yleisia ohjeita 1

Korvausvaatimukset

Vaarasymbolien merkitys

Varoituksissa olevilla vaarasymboleilla on seuraava merkitys:

Vaarasymboli Merkitys

Yleinen vaarakohta

Vaarallista sdhkoista jannitettd koskeva varoitus

Kuumia pintoja koskeva varoitus

Puristumisvaaraa koskeva varoitus

Roikkuvaa kuormaa koskeva varoitus

>R E

Automaattista kdynnistysté koskeva varoitus

1.2.3 Sisallytettyjen varoitusten rakenne

Sisallytetyt varoitukset sijaitsevat suoraan kasittelyohjeessa ennen vaarallista tyovai-
hetta.

Seuraavassa nakyy sisallytetyn varoituksen rakenne:

A MERKKISANAL! Vaaran tyyppi ja aiheuttaja. Laiminlydénnin mahdollisia seurauksia.
Toimenpiteet vaaran valttamiseksi.

1.3 Korvausvaatimukset

Noudata taman dokumentaation sisaltamia tietoja. Se on edellytys laitteen hairiétto-
malle toiminnalle ja takuuehtojen tayttymiselle. Lue dokumentaatio lapi ennen laitteen
kayton aloittamista!
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Vastuun rajoitus

1.4 Vastuun rajoitus

Noudata tdman julkaisun siséltdmia tietoja. Tama on vaihteen turvallisen toiminnan
perusedellytys. Tuotteille ilmoitetut tuoteominaisuudet ja suoritusarvot on mahdollista
saavuttaa vain tdma edellytyksen tayttyessa. SEW-EURODRIVE ei vastaa henkil6-,
esine- tai omaisuusvahingoista, jotka aiheutuvat piittaamattomuudesta kayttdohjeesta.
SEW-EURODRIVE ei vastaa tallaisissa tapauksissa mahdollisesti esiintyvista tuotevir-
heista.

1.5 Muut voimassa olevat dokumentit

Muita komponentteja koskevat niihin kuuluvat dokumentit.

1.6 Tuotenimet ja merkit

Tassd dokumentaatiossa mainitut tuotenimet ovat haltijoidensa omistamia tavara-
merkkeja tai rekisterdityja tavaramerkkeja.

1.7 Tekijanoikeusmerkinta

© 2017 SEW-EURODRIVE. Kaikki oikeudet pidatetaan. Kaikenlainen — myds osittai-
nen — kopiointi, muokkaaminen, levittaminen tai muu hyédyntaminen on kielletty.
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Turvaohjeita
Huomautuksia

2 Turvaohjeita

2.1 Huomautuksia

Seuraavien yleisten turvallisuusohjeiden tarkoituksena on estdd henkild- ja esineva-
hingot. Ndma ohjeet koskevat ensisijaisesti tdssa oppaassa kasiteltyjen tuotteiden
kayttda. Mikali kaytat muita lisdkomponentteja, noudata myo6s niiden varoitus- ja tur-
vallisuusohjeita.

2.2 Kayttajayrityksen velvollisuudet

Kayttajayrityksen on huolehdittava siita, etta naita yleisia turvallisuusohjeita noudate-
taan. Varmista, etta laitteistosta ja yrityksesta vastaavat seka tuotteen parissa omalla
vastuullaan tydskentelevat henkilét ovat lukeneet asianomaiset dokumentit kokonai-
suudessaan ja ymmartaneet niiden sisallon.

Kayttajayrityksen on varmistettava, ettd kaikki seuraavassa mainitut tydét annetaan
koulutettujen ammattilaisten suoritettavaksi:

Pystytys ja asennus
Asennus ja liitdnta
Kayttoonotto

Huolto ja kunnossapito
Kaytdsta poistaminen
Purkaminen

Varmista, etta tuotteella tyéskentelevat henkilét noudattavat seuraavia maarayksia,
saadoksia, lakeja ja ohjeita:

Kansalliset ja paikalliset turvallisuus- ja tapaturmantorjuntamaaraykset
Tuotteen varoitus- ja ohjekilvet

Kaikki muut voimassa olevat projektointidokumentit, asennus- ja kayttéonotto-oh-
jeet seka kytkentakaaviot

Ala asenna, liita tai ota kayttodn vaurioituneita tuotteita
Kaikki laitteistokohtaiset ohjeet ja maaraykset

Varmista, etta laitteistot, joihin tuote asennetaan, on varustettu lisavalvonta- ja suoja-
laitteilla. Noudata teknisia tyovalineita ja tapaturmantorjuntamaarayksia koskevia voi-
massa olevia turvamaarayksia ja lakeja.
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2 Turvaohjeita
Kohderyhma

2.3 Kohderyhma

Mekaanisia toita
suorittava ammatti-
henkilo

Sahkoteknisia toita
suorittava ammatti-
henkilo

Lisapatevyys

Perehdytyksen
saaneet henkilot

Vain ammattitaitoiset asentajat saavat suorittaa mekaanisia toitd. Ammattitaitoisilla
henkildilla tarkoitetaan naissd dokumenteissa henkildita, jotka hallitsevat tuotteen ra-
kenteeseen, mekaaniseen asennukseen, vianpoistoon ja kunnossapitoon liittyvat sei-
kat ja joilla on naihin téihin vaadittu patevyys:

* Mekaniikan koulutus kansallisten maaraysten mukaisesti
* Naiden dokumenttien tuntemus

Vain ammattitaitoiset sdhkbasentajat saavat suorittaa sahkoteknisia téitd. Ammattitai-
toisilla sdhkdasentajilla tarkoitetaan naissad dokumenteissa henkilditad jotka hallitsevat
tuotteen sdhkdasennukseen, kayttddnottoon, vianpoistoon ja kunnossapitoon liittyvat
seikat ja joilla on naihin t6éihin vaadittu patevyys:

+ Kansallisten maaraysten vaatima sahkdteknisen alan patevyys
» Naiden dokumenttien tuntemus

Ammattitaitoisten henkildiden on liséksi tunnettava kulloinkin voimassa olevat turvalli-
suusmaaraykset ja lait sekd muut ndissa dokumenteissa mainitut standardit, direktiivit
ja lait. Kyseisilla henkil6illd on oltava yrityksen erityiset valtuudet turvateknisten stan-
dardien mukaisten laitteiden, jarjestelmien ja virtapiirien kayttddnottoon, ohjelmointiin,
parametrointiin, merkitsemiseen ja maadoittamiseen.

Muihin kuljetukseen, varastointiin, kayttddn ja havittdmiseen liittyviin tydtehtaviin saa-
vat ryhtya vain henkildt, jotka ovat saaneet riittdvan perehdytyksen suoritettavaan teh-
tavaan. Henkildiden on pystyttava perehdytyksen perusteella suoriutumaan vaaditta-
vista tyotehtavista turvallisesti ja asianmukaisesti.

24 Maaraysten mukainen kaytto

Tuote on sahkojarjestelmiin tai koneisiin tarkoitettu, kytkentdkaappiin asennettava
komponentti.

Kayttddnotto on kielletty koneisiin tapahtuvan asennuksen yhteydessa niin kauan,
kunnes on todettu, ettd kone tayttda paikallisten lakien ja direktiivien mukaiset vaati-
mukset. Euroopan unionissa on esim. noudatettava konedirektiivia 2006/42/EY seka
EMC-direktiivida 2014/30/EU. Standardia EN 60204-1 on noudatettava (Koneturvalli-
suus — koneiden sahkdlaitteisto).

Tekniset tiedot seka liitantaa koskevat tiedot kayvat ilmi tyyppikilvesta ja dokumentaa-
tion luvusta "Tekniset tiedot". Ohjeita on ehdottomasti noudatettava.

Mikali tuotetta ei kayteta tuotteelle maaritellyn kayttétarkoituksen tai ohjeiden mukai-
sesti, seurauksena voi olla vakavia henkil- tai esinevahinkoja.

241 Nostinkayttosovellukset

Seuraavia ohjeita on noudatettava nostinkayttdsovelluksissa, jotta estetdan putoavan
nostinkayttolaitteen aiheuttama hengenvaara.

* On kaytettdva mekaanisia suojalaitteita.
* Nostinkayttolaitteen kayttéonotto on suoritettava.
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2.5

2.6

2.7

2.71

Turvaohjeita
Toimintavarmuus

Toimintavarmuus

Kuljetus

Tuote ei saa suorittaa turvatoimintoja ilman ylemman tason turvajarjestelmaa, mikali
sité ei ole nimenomaisesti sallittu dokumentaatiossa.

Tarkasta mahdolliset kuljetusvauriot heti toimituksen saavuttua. limoita kuljetusvau-
rioista valittomasti kuljetusliikkeelle. Mikali tuote on vaurioitunut, sitd ei saa asentaa,
liittda eika ottaa kayttoon.

Kuljetuksessa on otettava huomioon seuraavat ohjeet:

* Varmista, ettei tuote joudu alttiiksi kolhuille kuljetuksen aikana.

Kayta tarvittaessa tarkoitukseen sopivia ja riittavan suurille kuormille mitoitettuja nos-
to- ja siirtovalineita.

Noudata dokumentaation luvun "Tekniset tiedot" mukaisia ilmasto-oloja koskevia oh-
jeita.

Kokoonpano / asennus

Varmista, ettd tuote on asennettu ja sen jaadhdytys tapahtuu tdman dokumentaation
ohjeiden mukaisella tavalla.

Suojaa tuote voimakkaalta mekaaniselta kuomitukselta. Tuote ja sen osat eivat saa
ulottua jalkakaytavalle tai ajoradalle. Kuljetuksen ja kasittelyn aikana on varottava eri-
tyisesti rakenneosien taipumista ja/tai eristysvalien muuttumista. Sahkoisia kompo-
nentteja ei saa vahingoittaa mekaanisesti tai tuhota muulla tavoin.

Noudata dokumentaation luvussa olevia ohjeita.

Kayton rajoitukset

Seuraavat kayttdtavat ovat kiellettyja, ellei laitetta ole erityisesti suunniteltu kyseiseen
tarkoitukseen:

+  Kaytto rajahdysvaarallisissa tiloissa

+ Kayttd ymparistdissa, joissa on haitallisia 6ljyja, happoja, kaasuja, hoyryja, polyja
ja sateilya.

+  Kayttd sovelluksissa, joissa mekaaniset varahtely- ja iskukuormitukset vylittavat
EN 61800-5-1 -standardin vaatimukset.

+  Kayttd korkeuksissa, jotka ylittavat 4000 m NHN

Késikirja — MOVI-C® CONTROLLER standard ja kenttavaylaliitanta PROFINET 10
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2 Turvaohjeita

Sahkoasennus

2.8 Sahkoasennus

Varmista, ettad kaikki tarvittavat suojukset on kiinnitetty paikoilleen sahkdasennustoi-
den lopettamisen jalkeen.

Turvatoimenpiteiden ja -laitteiden on oltava voimassa olevien maaraysten mukaisia
(esim. EN 60204-1 tai EN 61800-5-1).

2.8.1 Vaadittava turvatoimenpide

Varmista, etta tuote on kytketty suojamaadoitukseen ohjeiden mukaisesti.

29 Vaylajarjestelmat

Vayladjarjestelmalld voi sovittaa sahkdisia kayttdlaitekomponentteja laitteiston ominai-
suuksia vastaavaksi laajoissa puitteissa. Silloin on olemassa vaara, ettad ulkoapain na-
kyméattémat parametrien muutokset johtavat jarjestelman odottamattomaan, mutta ei-
vat kuitenkaan hallitsemattomaan, kayttaytymiseen ja vaikuttavat negatiivisesti kaytto-
turvallisuuteen, jarjestelmakayttaytymiseen tai tietoturvallisuuteen.

Varmista, etta asiattomat henkil6t eivat paase kasiksi etenkin Ethernet-pohjaisiin ver-
kotettuihin jarjestelmiin ja Engineering-liitantoihin.

IT-kohtaisten turvastandardien kaytté taydentda porttien paasysuojaa. Porttien yleis-
kuva kay ilmi aina kulloinkin kaytettavan laitteen teknisista tiedoista.

1 2 Késikirja — MOVI-C® CONTROLLER standard ja kenttavaylaliitantd PROFINET 10
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31
3.141

Johdanto 3
Yleista

Johdanto

Yleista

Lyhenteet
Tassa dokumentaatiossa kaytetdan seuraavia lyhenteita:
Tyyppimerkinta Lyhenteet
MOVI-C® CONTROLLER standard UHX25A | MOVI-C® CONTROLLER
Ylemman tason ohjausjarjestelma PLC

Taman kasikirjan sisaltd
Tassa kasikirjassa on kuvattu:
+  MOVI-C® CONTROLLER asennus
«  MOVI-C® CONTROLLER liitannat ja LEDit
+ engineering-paasy MOVI-C® CONTROLLER

« MOVI-C® CONTROLLER konfigurointi ja kayttdonotto kenttavaylaliitdnnalla
PROFINET 10

Lisadokumentit

Jotta MOVI-C® CONTROLLER projektointi sujuisi mahdollisimman yksinkertaisesti ja
tehokkaasti, suosittelemme taman kasikirjan lisdksi myos seuraavien lisajulkaisujen
hankkimista:

» Kasikirja "Automatisointi MOVI-C® CONTROLLER kanssa"

+ Tuotekasikirja "MOVIDRIVE®-sovellustaajuusmuuttaja modular"
«  Tuotekasikirja "MOVIDRIVE®-sovellustaajuusmuuttaja system"
Kayta aina dokumentaation ja ohjelmiston uusinta versiota.

SEW-EURODRIVER kotisivulla (www.sew-eurodrive.com) on suuri valikoima erikielisia
julkaisuja, jotka voi ladata omalle tietokoneelle. Julkaisuja voi tilata tarvittaessa painet-
tuna ja sidottuna SEW-EURODRIVEIta.
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Johdanto
MOVI-C® CONTROLLER standard UHX25A

3.2

MOVI-C® CONTROLLER standard UHX25A

MOVI-C® CONTROLLER teholuokka "standard" on vaativiin automatisointitehtéviin
kaytettdva Motion-Control-liikeohjain. Reaaliaikainen kayttdjarjestelma takaa erittdin
lyhyet reaktioajat sekd SEW-EURODRIVEN jarjestelmavaylien ja vakiokenttavaylien

tehokkaan liittamisen.

MOVI-C® CONTROLLER soveltuu koneiden ja solujen automatisointiin enintdan kah-
delle interpoloivalle akselille ja kuudelle apuakselille sovellusohjelman koosta riippuen.
Se soveltuu moduuliohjaukseksi monimutkaisiin liikeohjaustehtaviin, kuten nokkapyo-

riin ja robotiikkaan.

3.21 Laitevaihtoehdot

MOVI-C® CONTROLLER on saatavilla booksize-kokoisena kytkentakaappiin tapahtu-

vaa asennusta varten seuraavilla kenttavaylaliitannailla varustettuna.

Laitevaihtoehto

Kenttavaylaliitanta

UHX25A-N

MOVI-C® CONTROLLER ja kenttavaylaliitanta PROFINET IO
slave-liitantaa varten

UHX25A-E

MOVI-C® CONTROLLER ja kenttavaylaliitanta EtherNet/IP™
tai Modbus TCP slave-liitannalle (valmisteilla)

3.2.2  Tyyppikilpi

D-76646 Bruchsal
Made in Germany

CONTROLLER
standard

EURODRIVE Eingang/ Input

Type: UHX25A-N
SO#: 01.1234567890.0001.17

U= DC 24V I(max) = DC 0.42A
T=0...+60°C IP 20

Status: 10 11 12 13 14 Feldbus: PROFINET
61 01 01 01 01

MAC-ID: 111213141516 HH
Freitextzeile mit maximal 51 Zeichen

3.23 Tyyppiavain

20322177803

Seuraavassa taulukossa nakyy tyyppiavaimen rakenne:

Esimerkki: UHX25A-N

Tuotenimi UHX | MOVI-C® CONTROLLER
Sarja 25 |Vakio
Versio A | Versiomalli
Versiot N |+ N =kenttavaylaliitantda PROFINET IO
* E = kenttavaylaliitanta EtherNet/IP™ tai Modbus TCP (val-
misteilla)
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Johdanto
MOVI-C® CONTROLLER standard UHX25A

3.24 Tiedonsiirtoliitantojen yhteenveto
MOVI-C® CONTROLLER on varustettu lukuisilla tiedonsiirtoliitannoilla:

+ Ethernet-tiedonsiirtoliitantéja kaytetaan MOVI-C® CONTROLLER engineering-toi-
mintoihin, kayttéterminaalin litdntdan seka tiedonsiirtoon muiden Ethernet-laittei-
den kanssa (esim. PLC:n kanssa).

« EtherCAT®/SBusPVS-litantaa kaytetdan sovellustaajuusmuuttajien, 1/0O-moduulien
ja muiden EtherCAT®-slave-komponenttien ohjaukseen.
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3] [4]
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| | e=E7 | e %4\ G P &%
LT ___[o] o] ]
o e Him = |1 == || == |1
AN H
L o\l D
5 (O ] L S ] ]
j;é . ISEVY ISEW
UUUUUUUU A L ©
-
&) -
1 g
® ®© o
= e
‘
(5] [6] (71
20411752075
[11 Verkkojannite [5] MOVI-C® CONTROLLER
[2] Kenttavaylaliitanta [6] Akselijarjestelma MOVIDRIVE® modular
[3] Engineering-liitanta [71 MOVIDRIVE® system

[4] EtherCAT®/SBus"“S-liitanta
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Johdanto
MOVI-C® CONTROLLER standard UHX25A

Engineering-liitanta
Tasta liitannasta (X80) voi toteuttaa seuraavia toimintoja:
+  MOVI-C® CONTROLLER engineering-toiminnot
» PC-visualisointi (esim. OPC-liitéanta)
* Yhteys johtotasolle
MOVI-C® CONTROLLER engineering-toimintoon sisaltyy seuraavia toimenpiteita:
» Konfigurointi
* Parametrointi
*  Ohjelmointi

Engineering-toiminnot tehdaan MOVISUITE®-engineering-ohjelmistolla. Ohjelmiston
lukuisia  tehokkaita  komponentteja  voidaan  kayttdd  kaikkien liitettyjen
SEW-EURODRIVE-laitteiden kayttdonottoon ja diagnoosiin.

EtherCAT®/SBusPYS-liitanta

EtherCAT®/SBus™"s-litannasta (X30) VOI kytkea seuraavat laitteet
MOVI-C® CONTROLLER:

« Sovellustaajuusmuuttaja MOVIDRIVE® modular
« Sovellustaajuusmuuttaja MOVIDRIVE® system
«  MOVI-PLC® I/O-jarjestelma C

» Vieraat komponentit ja projektointitiedosto ETG

Liitettdvien sovellustaajuusmuuttajien maksimilukuméaara MOVI-C® CONTROLLER on:
8.

Jarjestelmavayla CAN 1

Valmisteilla

Kenttavaylaliitanta
Kenttavaylaliitantdjen (X40, X41) kautta MOVI-C® CONTROLLER voi liittad PLC:hen.
Kenttavaylaliitanta on integroitu MOVI-C® CONTROLLER.

3.25 SD-muistikortti OMH25A

SD-muistikortti (Secure Digital Memory Card) tarvitaan MOVI-C® CONTROLLER kéayt-
toon ja sisaltda laiteohjelmiston, IEC-ohjelman, kayttajatiedot (esim. reseptit) seka
alemman tason MOVI-C®-taajuusmuuttajien (SEW-EURODRIVE) parametrisarjat. Sita
voi kayttaa tietojen varmuustallennukseen ja automaattiseen parametrointiin akselia
vaihdettaessa.  SD-muistikortti  OMH25A  tydnnetdan  korttipaikkaan  (XM)
MOVI-C® CONTROLLER.

1 6 Késikirja — MOVI-C® CONTROLLER standard ja kenttavaylaliitantd PROFINET 10
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Johdanto
Engineering-ohjelmisto MOVISUITE®

3.3 Engineering-ohjelmisto MOVISUITE®

Uusi engineering-ohjelmisto MOVISUITE® toimii kayttdalustana kaikille MOVI-C®-lait-
teisto- ja -ohjelmistokomponenteille.

Seuraavia MOVI-C®-laitteita tuetaan talla hetkellda MOVISUITE®lla:

MOVI-C® CONTROLLER

Sovellustaajuusmuuttaja MOVIDRIVE® modular, yksiakselinen ja kaksiakselinen
moduuli

Sovellustaajuusmuuttaja MOVIDRIVE® system

Seuraavat engineering-tehtavat voi suorittaa helposti MOVISUITE®lla:

Konfigurointi
Kayttoonotto
Parametrointi
Ohjelmointi
Diagnoosi

3.31 MOVISUITE®n etuja
MOVISUITE® tarjoaa seuraavat edut:

helppo ja vaistonvarainen kayttd

projektinhallinta laitteiden ja tietueiden tallentamiseksi

helppo projektien edelleenluovutus automaattisella sahkdpostien luomisella
automaattinen projektien luominen skannatuista laitteista

kayttdonoton valmistelu suunnitteluvaiheessa myos ilman liitettyja laitteita

voimansiirtolinjan toteutus moottorista vaihteeseen tuoteluettelon tai vaihdemootto-
ritietojen automaattisen tunnistuksen avulla lukemalla elektroninen tyyppikilpi, joka
on kiinnitetty moottorin anturiin

tuoteluettelo antureiden, jarrujen, sdatelymenetelmien, kayttdjayksikdiden valin-
taan

vakiovoimansiirtolinjojen ja FCB-lohkojen toteuttaminen (Function Control Blocks)
yhteen kootut kayttlaitetoiminnot

voimansiirtolinjan helppo graafinen kayttéonotto ja voimansiirtolinjan parametrointi
toimintonakyma ja liitettyjen laitteiden tilan yhteenveto

laitteiston loogisen kuvan laatiminen toimintondkymassa laitteiden halutulla raken-
teella

eri kasikayttdjen helppo avaaminen

yksityiskohtaiset ilmoitukset ja korjaustoimenpiteet hairidtilanteissa
laitteen vaihdon tunnistus ja tuki

laitetietojen synkronisointitoiminnot

tietojen hallinta ja selkeasti merkityt siirtosuunnat tiedonsiirrossa

kayttolaitteiden diagnoosi integroidulla oskilloskoopilla, jossa on enintdan 10 tallen-
nuskanavaa

IEC-editorin integrointi MOVI-C® CONTROLLER ohjelmoimiseksi
MOVIKIT® MultiMotionin integrointi (muut MOVIKIT®-moduulit seuraavat)
pitkaaikainen tiedonkeruu engineering-tietokoneen kovalevylle

Késikirja — MOVI-C® CONTROLLER standard ja kenttavaylaliitanta PROFINET 10
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4 Asennusohjeita

Mekaaninen asennus

4 Asennusohjeita
4.1 Mekaaninen asennus
A VARO

Henkil6- ja esinevahinkojen vaara.
Ala asenna viallisia tai vaurioituneita MOVI-C® CONTROLLER.

» Tarkista laite aina ennen asennusta ulkoisten vaurioiden varalta ja vaihda vau-
rioitunut laite uuteen.

411 Tilantarve ja asennusasento

MOVI-C® CONTROLLER asennetaan kytkentdkaappiin. Asennuksessa on otettava
huomioon seuraavat seikat:

« Jotta varmistetaan MOVI-C® CONTROLLER esteeton jadhdytys, laitteen yla- ja
alapuolelle on jatettava vahintaan 100 mm:n vapaa tila. Huolehdi siita, etteivat
kaapelit tai muu asennusmateriaali esta ilman kiertoa vapaassa tilassa.

« Varmista, ettei MOVI-C® CONTROLLER altistu muiden laitteiden lampimélle pois-
toilmalle.

« Sivuille ei tarvitse jattaa tyhjaa tilaa. MOVI-C® CONTROLLER ja muita laitteita
(esim. MOVIDRIVE® modular) voi sijoittaa riviin.

* Asenna laitteet vain pystysuoraan. Laitteita ei saa asentaa makuuasentoon, poikit-
tain eika ylosalaisin.

MOVI-C® CONTROLLER asennetaan hattukiskolle.

4.2 Sahkoasennus

OHJE

Asennus turvallisen erotuksen kanssa.

jde

Laite tayttaa kaikki standardin EN 61800-5-1 mukaiset teho- ja elektroniikkaliitantdjen
turvallista erottamista koskevat vaatimukset. Liitettyjen signaalivirtapiirien on taytetta-
va SELV:in (Safe Extremly Low Voltage) oder PELV (Protective Extra Low Voltage)
mukaiset vaatimukset turvallisen erotuksen varmistamiseksi. Asennuksen on taytetta-
va turvallisen erotuksen kriteerit.
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Asennusohjeita 4

Sahkoasennus

4.21 Vayldakaapeleiden suojaus ja asennus

HUOMIO

Virtaavan tasausvirran vaara vaaran tyyppisen, vaarin suojatun ja/tai vaarin asenne-
tun vaylakaapelin vuoksi.

Mahdolliset esinevahingot.

» Kun maapotentiaali vaihtelee, kummastakin paasta kytketyn ja maapotentiaaliin
(PE) liitetyn suojavaipan kautta voi kulkea tasausvirta. Silloin on huolehdittava
riittavasta potentiaalintasauksesta voimassa olevien IEC-maaraysten mukaisesti.

Kayta vain suojattuja kaapeleita ja liitoskappaleita, jotka vastaavat myds standardin
IEC 11801 painoksen 2.0 mukaisen luokan 5 D vaatimuksia.

Oikea suojaus vaimentaa sahkoiset hairidvaikutukset, joita voi ilmeta teollisuusympa-
ristdssa. Seuraavilla toimenpiteillda saavutetaan parhaat suojausominaisuudet:

» Kirista pistokkeiden, yksikdiden ja potentiaalintasausjohtimien kiinnitysruuvit tiuk-
kaan.

+ Kayta vain metallirunkoisia tai metallipinnoitettuja pistokkeita.
+ Kytke suojavaippa pistokkeeseen laajapintaisesti.
+ Kytke vaylakaapelin suojavaippa kummastakin paasta.

« A3 veda signaali- ja vaylakaapeleita tehokaapeleiden (moottorin kaapeleiden) rin-
nalle, vaan mieluiten erillisiin kaapelikanaviin.

+ Valtd maadoitettujen metallikaapelihyllyjen kaytt6a teollisuusymparistdossa.

» Asenna signaalikaapeli ja sen potentiaalintasaus lahelle toisiaan lyhintd mahdollis-
ta reittia pitkin.

« Valta vaylakaapeleiden jatkamista pistoliittimilla.
» Vie vaylakaapeli I&helle valmiita massapintoja.
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4 Asennusohjeita

Sahkoasennus

4.2.2 Liitinten toimintakuvaus
B
——
] — |
T
[1] 110
L2 0
L3 O [6]
2] L4 0 |
Bl — = —Xm
s3
X80
— [3] U= [7]
us1(
BF 0
X40
X41 18]
UHX25A-N
20411716107
A: Nakyma ylhaalta B: Nakyma edesta
No. Nimike Liitin Toiminto
[1] | DC-24-V-syottojannitteen liitanta X5 Jannitteensyo6ttd DC 24 V
(2-napainen liitanta)
[2] | EtherCAT®/SBus™ sliitanta X30 |Master-litanta EtherCAT®/SBus™{S
(RJ45-liitanta)
[3] |Jarjestelmavaylaliitanta X85 | Jarjestelmavayla CAN 1
(3-napainen liitanta)
[4] | Palautuspainike T1 Reset
[5] | DIP-kytkin S3 » Asento alhaalla:

Engineering-liitnnan X80 vakio-IP-osoite:
192.168.10.4 (ei muutettavissa)

» Asento ylhaalla:
kayttajan asettama IP-osoite SD-muistikortilla
(toimituksen yhteydessa engineering-litdnnan
X80 vakio-IP-osoite: 192.168.10.4)
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Asennusohjeita 4

Sahkoasennus

No. Nimike Liitin Toiminto

[6] | SD-korttipaikka XM Korttipaikka SD-muistikortille OMH25A (ohjausosa
ja laiteohjelmisto, IEC-ohjelma, kayttajatiedot)

HUOMAA: SD-muistikortin kiinnityksessa on var-
mistettava, etta kortti on oikein pain: tyyppikilven
on oltava SD-muistikortin oikealla puolella.

[7]1 | Engineering-liitanta X80 | Engineering-tietokoneen liitanta
(RJ45-liitanta) Vakio-IP-osoite: 192.168.10.4
(riippuen DIP-kytkinasennosta S3)

[8] | Kenttavaylaliitanta X40/X41 MOVI-C® CONTROLLER UHX25A-N: Slave-lii-
(RJ45-liitanta) tantd PROFINET 10

«  MOVI-C® CONTROLLER UHX25A-E: Slave-lii-
tanta EtherNet/IP™ tai Modbus TCP (valmis-
teilla)

4.2.3 Jannitesyotto
Jannitesyo6ttoon kaytetaan ulkopuolista DC-24-V-verkkolaitetta:
* Tehonkulutus P, =10 W
* Virrankulutus | .. = 420 mA (syo6ttdjannitteen ollessa DC 24 V)
DC-24-V-sy6ttdjohdon suurin sallittu pituus on 30 m.
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Asennusohjeita
Sahkbdasennus

424

Engineering-tietokoneen liitanta

jde

MOVI-C® CONTROLLER liitetdan engineering-liitannasta X80 (RJ45-pistoke) enginee-
ring-tietokoneen tai muiden verkossa olevien laitteiden (esim. visualisointijarjestelmat)
kanssa. Tiedonsiirto tapahtuu Ethernetin kautta.

Laite kytketddn suojatulla Twisted-Pair-johdolla, kategoria 5, luokka D (standardi
IEC 11801, julkaisu 2.0) muihin verkkolaitteisiin.

—_—

1110
L1 0
L2 0
L3 0
L4 0

ssD
X80
L/ADE\

us1(

BF 0
X40
L/AQ:

X41
L/IAQ!

e

UHX25A-N

20411710475

OHJE

IEEE Std 802.3, 200 Editionin mukaan suurin  johdon  pituus
10 MBaud/100 MBaud/1000 MBaud Ethernet (10BaseT/100BaseT/1000BaseT) on
kahden verkossa olevan laitteen valilla 100 m.
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Asennusohjeita 4

Sahkoasennus

42,5 EtherCAT®/SBusP-YS-masterin liitdnta

MOVI-C® CONTROLLER kaytetdan EtherCAT®/SBus™VS-masterina alemman tason
sovellustaajuusmuuttajille (EtherCAT®/SBus™"S-slave-laitteet). Tiedonsiirto tapahtuu
EtherCAT®-pohjaisella nopealla jarjestelmavaylalla SBus™-VS (liitin X30).

EtherCAT®/SBus-'S-vaylatopologia

EtherCAT®/SBus™"® on suunniteltu linjamaiselle vaylarakenteelle, jossa on RJ45-pis-
tokkeet. EtherCAT®/SBus”"S-slave-laitteet kytketdan suojatulla Twisted-Pair-johdolla.

OHJE

IEEE Std 802.3, 200 Editionin mukaan maksimaalinen johdon pituus
10 MBaud/100 MBaud Ethernet (10BaseT/100BaseT) on kahden EtherCAT®/
SBus™5-laitteen valilla 100 m.

fde

Vaylan terminointi

Vaylaliitdntaa (esim. vaylan paatevastukset) ei tarvita. Mikali johonkin laitteeseen ei
ole kytketty seuraavaa laitetta, se tunnistetaan automaattisesti.

Asemaosoite

SEW-EURODRIVEN EtherCAT®/SBus™S-laitteissa ei ole laitteesta asetettavaa osoi-
tetta. Ne kohdistetaan vaylarakenteen aseman perusteella ja niille annetaan sen jal-
keen EtherCAT®/SBus™"S-masterilla osoite.
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Sahkoasennus

4.2.6 CAN-jarjestelmavaylan liitanta

Valmisteilla

427 Kenttavayla-slave-laitteen liitanta

MOVI-C® CONTROLLER kaytetdan PLC:n kenttavayla-slave-laitteena (kenttavayla-
master). Tiedonsiirto tapahtuu Ethernetin kautta.

MOVI-C® CONTROLLER liitetdan Ethernet-verkkoon seuraavilla liittimilla:
e X40 (RJ45-pistoke)
*  X41 (RJ45-pistoke)

Laite kytketdaan suojatulla Twisted-Pair-johdolla, kategoria 5, luokka D (standardi
IEC 11801, julkaisu 2.0) muihin verkkolaitteisiin.

——T—

1 710
L1 0
2 0
L3 0
L4 0

{

X80
L/AQ

us1()

BF ()
X40 L/AO

L/AQ

xa1
LIAQ X41

UHX25A-N

20467300747

OHJE

IEEE Std 802.3, 200 Editionin mukaan maksimaalinen johdon pituus
10 MBaud/100 MBaud Ethernet (10BaseT/100BaseT) on kahden verkossa olevan
laitteen valilla 100 m.

jde

24 Késikirja — MOVI-C® CONTROLLER standard ja kenttavaylaliitantd PROFINET 10

24776262/F| — 12/2017



24776262/F| — 12/2017

Asennusohjeita 4

Sahkoasennus

Sisdaanrakennettu Ethernet-kytkin

Auto-Crossing

Autonegotiation

Laitteessa on kenttavaylatekniikan liitanta integroidun 2-Port-Ethernet-Switch-kytki-
men kautta. Seuraavia verkkotopologioita tuetaan:

* Puutopologia

* Tahtitopologia

» Linjatopologia

* Rengastopologia

Ethernet-kytkinten molemmilla ulosjohtavilla porteilla on Autocrossing-toiminto. Voit
kayttaa seka Patch- ettd myds Crossover-kaapeleita yhteydessa seuraavaan Ether-
net-laitteeseen.

Kun seuraavaan kayttajaan luodaan yhteys, molemmat Ethernet-kayttajat neuvottele-
vat siirtonopeuden ja duplex-tilan. Ethernet-kytkennan molemmat Ethernet-portit tuke-
vat sitéd varten Autonegotiation-toimintaa ja toimivat valinnaisesti 100 MBitin siirtono-
peudella tai 10 MBitin siirtonopeudella full duplex- tai half duplex -tilassa.
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Liitinjarjestys

4.3 Liitinjarjestys
OHJE
i Laitteen sisdiset vertailupotentiaalit:
Laitteen sisdinen vertailupotentiaali on merkitty seuraavaan taulukkoon GND:na.
OHJE
i Merkinta "varattu" tarkoittaa, ettei kyseiseen liitdntdan saa kytkea kaapelia.
Naytto Liitin Liitanta Lyhyt kuvaus
Ol Bl2av | X5:24V V24V 24 V DC -kayttojannite
Ol BleNo [v5.6ND |GND Vertailupotentiaall
X30 EtherCAT®-pohjainen nopea jarjestelmavayla
SBusPvs
X85:1 DGND Vertailupotentiaali
X85:2 CAN 1H Jarjestelmavayla CAN 1 High
X85:3 CAN 1L Jarjestelméavayla CAN 1 Low
10/100 BaseT | 1000 BaseT 10/100 BaseT 1000 BaseT
X80:1 TX+ DA+ Lahetysjohto (+) Kaksisuuntainen pari A
X80:2 TX- DA- Lahetysjohto (-) Kaksisuuntainen pari A
X80:3 RX+ DB+ Vastaanottojohto (+) |Kaksisuuntainen pari B
X80:4 Varattu DC+ - Kaksisuuntainen pari C
X80:5 Varattu DC- - Kaksisuuntainen pari C
X80:6 RX- DB- Vastaanottojohto (-) |Kaksisuuntainen pari B
X80:7 Varattu DD+ - Kaksisuuntainen pari D
X80:8 Varattu DD- - Kaksisuuntainen pari D
X40/X41:1 | TX+ Lahetysjohto (+)
X40/X41:2 | TX- Lahetysjohto (-)
X40/X41:3 |RX+ Vastaanottojohto (+)
X40/X41:4 |Varattu -
X40/X41:5 |Varattu -
X40/X41:6 |RX- Vastaanottojohto (-)
X40/X41:7 |Varattu -
X40/X41:8 |Varattu -
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4.4 Tila-LEDit
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A: Nakyma ylhaalta

L/A: EtherCAT®/SBus™S-yhteyden tila
L5: CAN-jarjestelmavaylan tila (ei viela tuettu)

Asennusohjeita
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Tila-LEDit
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L1: MOVI-C® CONTROLLER laiteohjelmiston tila

L2: IEC-ohjelman tila
L3: Varattu

L4: SBusUS-jarjestelmavaylan tila (ei viela tuettu)

L/A: Engineering-yhteyden tila
US1: Kenttavaylan kayttotila
BF: Vaylavirhe
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Asennusohjeita
Tila-LEDit

4.4.1 Tila-LED "L1"
Nayttaa laiteohjelmiston tilan seka boottaus-vaiheessa etta myos kayton aikana.
Boottaus-vaiheen aikana
Tila Mahdollinen syy Toimenpide
Punainen Laitteen laiteohjelmistoa ei Ota yhteytta
bootata. SEW-EURODRIVE-huoltoon.
Oranssi SD-muistikortti ei ole paikoil- | Tydnna SD-muistikortti laittee-
laan. seen.
SD-muistikortin tiedostojarjes- | Ota yhteytta
telma on vioittunut. SEW-EURODRIVE-huoltoon.
Vihred SD-muistikortissa on viallisia | Ota yhteytta
sisaltoja. SEW-EURODRIVE-huoltoon.
Punainen, vilkkuu SD-muistikortissa on viallisia | Ota yhteytta
1 Hz:n taajuudella sisaltoja. SEW-EURODRIVE-huoltoon.
Laitteen laiteohjelmisto on
viallinen.
Kayton aikana
Tila Mahdollinen syy Toimenpide
Vihrea, vilkkuu Laitteen laiteohjelmisto toimii -
0.5 Hz:n taajuudella | moitteettomasti.
Punainen, vilkkuu Laitteen laiteohjelmisto on Ota yhteytta
0.5 Hz:n taajuudella |viallinen. SEW-EURODRIVE-huoltoon.
4.4.2 Tila-LED "L2"
Nayttaa IEC-ohjelman tilan.
Tila Mahdollinen syy Toimenpide
Pois IEC-ohjelmaa ei ole ladattu. Lataa IEC-ohjelma laittee-
seen.
Oranssi, vilkkuu Ohjelma on keskeytetty. Kaynnista IEC-ohjelma.
0.5 Hz:n taajuudella
Punainen, vilkkuu IEC-ohjelma on virheellinen. | Tarkasta ja korjaa IEC-ohjel-
0.5 Hz:n taajuudella ma.
Vihrea, vilkkuu IEC-ohjelma toimii moitteetto- -
0.5 Hz:n taajuudella | masti.
4.4.3 Tila-LED "L3"
LED Merkitys

- On varattu.
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Asennusohjeita 4
Tila-LEDit

444 Tila-LED "US1"

Osoittaa kenttavaylan kayttétilan. Tila-LED "US1" tayttda AIDA:n (Automatisierungsl-
nitiative Deutscher Automobilhersteller) vaatimukset ja laajentaa niita.

Tila Mahdollinen syy Toimenpide

Vihred Kenttavaylaelektroniikka toimii -
moitteettomasti.

Vihrea, vilkkuu Kenttavaylaelektroniikka on -

Palaa: 0.5 s energiansaastdtilassa (stand-

Kytketty pois: 3 s by-kayttd).

Oranssi, vilkkuu Kenttavaylaelektoniikka kayn- -

Palaa: 0.25 s nistyy parhaillaan resetin jal-

Kytketty pois: 0.25 s |keen.

Punainen Virhe laitteen laitteistossa. Kytke laite pois ja uudelleen

paalle.

Mikali virhe ilmenee toistuvas-
ti, ota yhteyttda SEW-
EURODRIVE-huoltopalveluun.
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4 Asennusohjeita
Tila-LEDit

4.4.5 Tila-LED "BF" (BUS FAULT)

Osoittaa vaylavirheen. Tila-LED "BF" tayttdd AIDA:n (Automatisierungslinitiative
Deutscher Automobilhersteller) vaatimukset ja laajentaa niita.

Tila Mahdollinen syy Toimenpide

Pois Kenttavayla-masteriin (PLC) -
on olemassa ohjaava yhteys.

Oranssi Kenttavayla-slave (laite) ei tue | Suorita projektointi uudelleen.
kenttavaylamasterin projektoi-
tuja toimintoja.

Punainen * Kenttavaylamasteriin ei Tarkista PROFINET-laitenimi
voitu luoda yhteytta. kenttavayla-masterista ja -sla-
*  Yhteys kenttavayla-maste- | Vesta.
riin katkesi.

4.4.6 Tila-LEDs "L/A" (Link/Activity)
Osoittaa Ethernet-yhteyden tilan.

Tilatieto-LED Merkitys

Vihred Ethernet-yhteys on olemassa.
EtherCAT®/SBusP-VS-liitanta: Vihrea, |Tietoja siirretdén parhaillaan Ethernetin vali-
vilkkuu tyksella.

Engineering-liitdnta ja kenttavaylalii- | Tietoja siirretdan parhaillaan Ethernetin vali-
tanta: Oranssi, vilkkuu tyksella.

Pois Ethernet-yhteytta ei ole olemassa.
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Kayttoonotto PROFINET 10:n avulla 5

Industrial-Ethernet-verkot

5 Kayttoonotto PROFINET 10:n avulla

5.1 Industrial-Ethernet-verkot

511 TCP/IP-osoitus ja alaverkot
TCP/IP-protokollan osoiteasetukset tehdaan seuraavia parametreja kayttamalla:
* MAC-osoite
* |P-osoite
*  Aliverkon maski
+ Vakioyhdyskaytava

Téssa luvussa selitetdadn osoitusmekanismit ja TCP/IP-verkkojen jakautuminen ali-
verkkoihin kyseisten parametrien oikeaoppista asettamista varten.

51.2 MAC-osoite

MAC-osoite toimii perustana kaikille osoiteasetuksille (Media Access Controller). Et-
hernet-laitteen MAC-osoite on maailmanlaajuisesti vain kerran annettava 6-bittinen ar-
vo (48 bittia). SEW-EURODRIVEn Ethernet-laitteiden = MAC-osoite  on
00-0F-69-xX-XX-XX.

MAC-osoitteen kayttd suurissa verkoissa on vaikeaa. Siksi kaytetaan vapaasti annet-
tavia IP-osoitteita.

51.3 IP-osoite

IP-osoite on 32-bittinen arvo, jonka avulla verkossa olevan paatelaitteen voi tunnistaa
selvasti. IP-osoitteessa on nelja desimaalilukua, jotka on erotettu toisistaan pisteilla.

Jokainen desimaaliluku kuvaa osoitteen yhta tavua (8 Bit), ja se voidaan esittdd myods

bindarisena:
Esimerkki IP-osoitteesta: 192.168.10.4
Tavua Desimaali Bindarinen
1 192 11000000
2 168 10101000
3 10 00001010
4 4 00000100

IP-osoite muodostuu verkko-osoitteesta ja laitteen osoitteesta.

Se, mika IP-osoitteen osa kuvaa verkkoa ja mika osa kuvaa paatelaitetta, maaritetaan
verkkoluokan ja aliverkkomaskin perusteella.

5.1.4 Verkkoluokka

IP-osoitteen ensimmainen tavu maarittdd verkkoluokan ja siten osoitteen jakautumi-
sen verkko-osoitteeseen ja laiteosoitteeseen.

Arvoalue Verkko- | Esimerkki: Taydelli- Merkitys
(IP-osoitteen | luokka nen verkko-osoite
tavu 1)

10 = Verkko-osoite
0-127 A 10.1.22.3
1.22.3 = Paatelaiteosoite

Késikirja — MOVI-C® CONTROLLER standard ja kenttavaylaliitanta PROFINET 10 3 1



5 Kayttoonotto PROFINET 10:n avulla

Industrial-Ethernet-verkot

Arvoalue Verkko- | Esimerkki: Taydelli- Merkitys
(IP-osoitteen | luokka nen verkko-osoite
tavu 1)
172.16 = Verkko-osoite
128 — 191 B 172.16.52.4

52.4 = Paatelaiteosoite
192.168.10 = Verkko-osoite
4 = Paatelaiteosoite

192 — 223 C 192.168.10.4

Paatelaiteosoitteet, jotka koostuvat binaarisessa esitystavassa vain nollista tai ykko-
sistd, eivat ole sallittuja. Pienin osoite (kaikki bitit ovat nollia) kuvaa itse verkkoa ja
suurin osoite (kaikki bitit ovat ykkdsia) on varattu Broadcast-toiminnolle.

Kyseisen kaltainen karkea jaottelu ei riitd useille verkoille. Kyseiset verkot kayttavat li-
sana tarkasti sdadettavaa aliverkkomaskia.

51.5 Aliverkon maski

Aliverkkomaskia kayttdamalla verkkoluokat voidaan jaotella vield tarkemmin. Alamas-
kissa on IP-osoitteen tapaan nelja desimaalilukua, jotka on erotettu toisistaan pisteilla.

Jokainen desimaaliluku kuvaa aliverkkomaskin yhta tavua (8 Bit) ja voidaan esittaa
my0s binaarisena:

Esimerkki aliverkkomaskista: 255 255 255 128
Tavua Desimaali Bindarinen
1 255 11111111
2 255 11111111
3 255 11111111
4 128 10000000

IP-osoitteen ja aliverkkomaskin bindarisesta esitystavasta kay ilmi, ettd aliverkkomas-
kissa verkko-osoitteen kaikki bitit on asetettu ykkoseksi ja vain paatelaiteosoitteen bi-
teilld on arvo nolla:

IP-osoite: 192.168.10.129 Aliverkkomaski: 255 255 255 128
Byte 1-4 Byte 1 -4
11000000 11111111
Verkko-osoite 10101000 11111111
00001010 11111111
Paatelaiteosoite 10000001 10000000

C-luokka-verkko, jonka osoite on 192.168.10, jaetaan viela seuraaviin kahteen aliverk-
koon aliverkkomaskin 255.255.255.128 avulla.

Verkko-osoite Paatelaiteosoitteet
192.168.10.0 192.168.10.1 — 192.168.10.126
192.168.10.128 92.168.10.129 — 192.168.10.254

Verkon paatelaitteet maarittavat sen, onko tiedonsiirtokumppani omassa vai toisessa
verkossa kayttamalla IP-osoitteen ja aliverkkomaskin loogista JA-operaatiota. Mikali
tiedonsiirtokumppani on toisessa verkossa, tietojen valittdmiseen kaytetdan vakioyh-
dyskaytavaa.
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Kayttoonotto PROFINET 10:n avulla
MOVI-C® CONTROLLER sisallyttaminen PROFINET-verkkoon

5.1.6 Vakioyhdyskaytava

Myos vakioyhdyskaytavaa kaytetddn 32-bittisen osoitteen avulla. 32-bittisessa osoit-
teessa on nelja desimaalilukua, jotka on erotettu toisistaan pisteilla.

Esimerkki vakioyhdyskaytavasta: 192.168.10.1

Vakioyhdyskaytava luo yhteyden toisiin verkkoihin. Verkon paatelaite, joka haluaa pu-
hutella toista laitetta, paattaa kayttamalla IP-osoitteen ja aliverkkomaskin loogista JA-
operaatiota, onko haettu laite omassa verkossa. Mikali ndin ei ole, verkon paatelaite
ottaa yhteytta vakioyhdyskaytavaan (reitittimeen), jonka on oltava omassa verkossa.
Vakioyhdyskaytava huolehtii sitten tietopakettien edelleenvalittamisesta.

51.7 DHCP (Dynamic Host Configuration Protocol)

Vaihtoehtona kolmen parametrin IP-osoite, aliverkkomaski ja vakioyhdyskaytava ma-
nuaaliselle asetusten teolle kyseiset parametrit voidaan antaa Ethernet-verkossa
myo6s automatisoidusti DHCP-palvelimella.

IP-osoite kohdistetaan silloin DHCP-palvelimen taulukosta. Taulukko sisaltéd MAC-
osoitteen kohdistuksen IP-osoitteeseen.

5.2 MOVI-C® CONTROLLER siséllyttaminen PROFINET-verkkoon

MOVI-C® CONTROLLER siséllyttaminen PROFINET-verkkoon kuvataan tarkemmin
esimerkissa. Esimerkissa kaytetaan seuraavaa laitetopologiaa:

* ylemman tason ohjaus SIMATIC S7-300 ja CPU 315F-2 PN/DP

+  MOVI-C® CONTROLLER standard, laitevaihtoehto UHX25A-N

+ sovellustaajuusmuuttaja MOVIDRIVE® modular, kaksoisakselimoduuli MDD90A
+ sovellustaajuusmuuttaja MOVIDRIVE® modular, yksiakselinen moduuli MDA90A
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Seuraava kuva on laitetopologian kaaviomainen esitystapa:
(1]

[2]
[3] [4]
[8]
— ~ J
[6]
21974211211
[1] Verkkojannite [4] EtherCAT®/SBus™Vs-liitanta
[2] Kenttavaylaliitanta [5] MOVI-C® CONTROLLER standard
[3] Engineering-liitdnta [6] Akselijarjestelma MOVIDRIVE® modular
OHJE
i MOVI-C® CONTROLLER ei voi ohjelmoida ja ottaa kayttoon kenttavaylaliitdnnan
kautta.

Laitteiden konfigurointiin ja kayttdonottoon kaytetdan seuraavia tyokaluja:
«  MOVISUITE® MOVI-C®-laitteisiin (SEW-EURODRIVE)

MOVISUITE® sisaltda MOVI-C® CONTROLLER ohjelmointia varten IEC-editorioh-
jelman.

» Siemensin TIA-portaali (SIMATIC STEP 7) PLC:lle

MOVI-C® CONTROLLER sisallyttaminen PROFINET-verkkoon tapahtuu useana pro-
sessivaiheena:

1. "EtherCAT®/SBusPLUS-osallistujien konfigurointi" (— B 35)
2. "Kenttavaylalaitteiden konfigurointi" (— B 40)
3. "Laitteiden ohjaus testikaytdssa" (— B 58)
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5.3 EtherCAT®/SBus"YS-osallistujien konfigurointi

Esimerkkiprojektissa seuraavat laitteet ovat EtherCAT®/SBus™-"S-laitteita:

*  MOVI-C® CONTROLLER toimii EtherCAT®/SBus™"S-masterina.

« Sovellustaajuusmuuttajat toimivat EtherCAT®/SBus™S-slave-laitteina.
Laitteiden konfigurointi tehddan MOVISUITE®-engineering-ohjelmistolla.
EtherCAT®/SBus"-US-laitteiden konfigurointi tapahtuu useana prosessivaiheena:

1. "Yhteyden luominen engineering-tietokoneen ja MOVI-C® CONTROLLER valil-
le" (— B 35)

2. "Verkon skannaaminen laitteiden osalta" (— B 37)
3. "MOVI-C®-laitteiden lisadminen MOVISUITE®:een" (— B 38)

5.3.1 Yhteyden luominen engineering-tietokoneen ja MOVI-C® CONTROLLER vilille

jde

Jotta engineering-tietokone ja MOVI-C® CONTROLLER voivat kommunikoida keske-
naan Ethernetin kautta, niiden on oltava liitettynd samaan paikalliseen verkkoon. Engi-
neering-tietokoneen IP-osoiteparametrien on oltava asetettuna sita varten paikallista
verkkoa varten.

OHJE

Toimitustilassa engineering-liitinnassa X80 on MOVI-C® CONTROLLER seuraavat
IP-osoiteparametrit: Vakio-IP-osoite 192.168.10.4, aliverkkomaski 255.255.255.0

Toimi seuraavalla tavalla:
1. Valitse Windowsin jarjestelmdohjauksesta verkon asetukset.

2. Kaksoisklikkaa adapteria, joka on liitetty fysikaalisesti engineering-liitannan X80,
joka sijaitsee MOVI-C® CONTROLLER, kanssa.
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3. Valitse adapterin ominaisuuksista internet-protokollan versio 4 "TCP/IPv4".

4. Syoéta internet-protokollan ominaisuuksiin engineering-tietokoneen IP-osoitepara-
metrit. Huomaa, ettd engineering-tietokoneen IP-osoite eroaa muista verkon lait-
teista ja on siten selkea. Verkko-osoitteen (tdssa kolme ensimmaista osoitelohkoa)
on vastattava kaikkia verkon laitteita ja engineering-tietokoneen laiteosoitteen (tas-
sa viimeinen osoitelohko) on oltava eri kuin muiden laitteiden verkko-osoite.

Internet Protocol Version 4 (TCP/IPv4) Pmperﬁs‘lélg%
General

‘ou can get I[P settings assigned automatically if your network supports
this capability. Otherwise, vou need ko ask vour network administrator
for the appropriate IP settings.

() Obtain an IP address automatically

@) Use the following IP address:

IF address: 192 168 . 10, 35

Subnet mask: 255,295 .255 . 0

Default gateway:

Obtain DM server address automaticaly
(@ Use the following DG server addresses:

Preferred DNS server:

Albernate DNI server:

[T validate settings upon exit

9007216660423563

= Engineering-tietokoneen IP-osoite on tassa esimerkissa: 192.168.10.38
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5.3.2 Verkon skannaaminen laitteiden osalta
Toimi seuraavalla tavalla:
v Yhteys engineering-tietokoneen ja MOVI-C® CONTROLLER vélille on luotu.
1. Kaynnistd MOVISUITE®.

2. Luo uusi MOVISUITE®-projektfrom network scan (i verkkoskannauksesta).

P

New project Last opened projects Tools

* .
Q Planning
*

@ From network scan

i:D Always start with last project

QOpen project

Quick access

Driving the world

9007216181236875

3. Valitse verkkotyyppi (Ethernet) ja aktivoi konfiguroitu adapteri (LAN-Verbindung
[LAN-yhteys]). Tallenna asetukset ja suorita verkon skannaus.

Projects

Ethernet

Scan settings

Scan Ethernet IP addresses (and address ranges) 1
@ Scan Enter new IP address

Ethernet adapter External EtherCAT® master 2t
:D Bluetooth-Netzwerkverbindung e Enter new IP address

:D Drahtlosnetzwerkverbindung

:D Drahtlosnetzwerkverbindung 2 e

Ethernat Q | Drahtlosnetzwerkverbindung 3 e

EtherCAT®/SBusPLUS I% LAN-Verbindung I

USB

Network type Scan

Ep Windows network connections
=

Q Update adapters

Basic settings
Timeout

200 ms

Apply and start scan Cancel

9007216669965195
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5.3.3 MOVI-C®-laitteiden lisddminen MOVISUITE®:een
MOVI-C®-laitteet tunnistetaan verkkoskannauksessa.
Toimi seuraavalla tavalla:
v" Verkkoskannaus on kaynnistetty.
1. Lis&a skannatut laitteet MOVISUITE®:een.

Network scan

«

1005) Ethernet
MNumber of found devices 3

100%) Evaluating scan result
Completed successfully

2 /2 Successful

«

Apply Scan again Cancel

9007216181358219

2. Lataa tarvittaesa laitetiedot MOVISUITE®-projektiin. Vahvista ilmoitus laitetietojen
onnistuneesta lisdédmisesta.

= Laitteet naytetdan jossain MOVISUITE®-ndkymassa. Naytto riippuu siita, missa
nakymassa MOVISUITE® on viimeksi suljettu:

= Yhdistetyssa verkko- ja toimintanakymassa nakyy kaikki liitetyt laitteet, jotka on
|0ydetty verkkoskannauksessa.

m EtherCAT®/SBusPLUS Us8
UHX254
192.168.10.4
|
1
Double axis
Rodsl Auis2 Aoasd
1001 1001 quZ
A A “

New project 1

UHX25A

21975268235
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= Toimintandkymassa on kaksi nakymaa. Puunakymassa on koko projektin naky-
ma. Ympyranakymassa nakyy sen hetkinen solmu suurena ympyréna tydalu-
een keskella.

rﬁ Metwork

nterfaces

UHX25A

IEC functionz

-

Components

eaufieltl
=2 10

Jisoube

Catalog

21975929099
3. Klikkaa kohtaa "Network" (Verkko) MOVISUITE®:n nakymien valila vaihtamiseksi.

4. Anna MOVI-C® CONTROLLER nimi. Laite naytetadn kyseisellda nimella
MOVISUITE®-projektissa.

OHJE

Jotta MOVI-C® CONTROLLER laitenimi on yhteensopiva sekd PROFINETIn etta
myo6s IEC 61131 -standardin kanssa, SEW-EURODRIVE suosittelee, etta annettava
nimi alkaa kirjaimella eika sisalla valilydnteja tai ohjausmerkkeja (yhdysviiva, alaviiva,
piste, pilkku, vinoviiva, kenoviiva).

Kun MOVISUITE®-projekti importoidaan IEC-editoriin ja TIA-portaaliin, molemmat tyo-
kalut konvertoivat MOVI-C® CONTROLLER nimen oman siséisen algoritmin mukaan.
Yhtendinen nimi mahdollistaa, ettd MOVI-C® CONTROLLER néakyy eri tyokaluissa
samalla nimella.

Mikali yhtendinen nimi ei ole mahdollinen, valitse PROFINET-yhteensopiva nimi. IEC
61131 -yhteensopivuus luodaan siina tapauksessa automaattisesti MOVISUITE®lla.
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Optional h Metwork

interfaces

New project 1\@\

Catalog

21975938059

= Siind tapauksessa MOVI-C® CONTROLLER saa laitenimen: CONTROLLE-
RUHX25A

5. Tallenna MOVISUITE®-projekti.

54 Kenttavaylalaitteiden konfigurointi

Seuraavat laitteet ovat esimerkkiprojektissa kenttavaylalaitteita:

» PLC toimii kenttavaylamasterina.

+  MOVI-C® CONTROLLER toimii kenttavayla-slave-laitteena.
Laitteiden konfigurointi tapahtuu seuraavissa tyokaluissa:

+  MOVISUITE®

« |EC-editori (integroitu MOVISUITE®en)

* TIA-portaali, versio V13

Kenttavaylalaitteiden konfigurointi tapahtuu useana prosessivaiheena:
1. "MOVI-C® CONTROLLER laitekuvaustiedoston asentaminen" (— B 41)
2. "Projektin luominen TIA-portaalissa" (— E 42)

3. "PLC:n konfiguroiminen TIA-portaalissa" (— B 44)

4

"MOVI-C® CONTROLLER siséllyttaminen kenttavaylaverkkoon ja konfiguroimi-
nen" (— B 45)

"TIA-portaaliprojektin lataaminen PLC:hen" (— B 50)
6. "MOVISUITE®-projektin lataaminen MOVI-C® CONTROLLER" (— & 53)

o
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5.4.1 MOVI-C® CONTROLLER laitekuvaustiedoston asentaminen

fde

OHJE

Modifioitu laitekuvaustiedosto voi aiheuttaa laitteeseen toimintavirheita.

Ald muuta tai tdydenna laitekuvaustiedoston merkintdja. SEW-EURODRIVE ei ota
vastuuta laitteen toimintahairiista, mikali laitekuvaustiedostoon on tehty muutoksia.

Edellytyksend MOVI-C® CONTROLLER onnistuneelle konfiguroinnille kenttavaylalii-
tannallda PROFINET IO on laitekuvaustiedoston (GSDML-tiedosto) asennus TIA-por-
taalissa. Tiedosto sisaltda kaikki olennaiset tiedot engineering-toiminnoille ja
MOVI-C® CONTROLLER tiedonsiirrolle.

Laitekuvaustiedoston uusin versio MOVI-C® CONTROLLER ja kenttavaylaliitannalle
PROFINET 10 on ladattavissa SEW-EURODRIVEn sivulta — www.sew-eurodri-
ve.com. Hae sivulta kohta [Online Support] > [Daten & Dokumente] > [Software]
"GSDML-tiedostot PROFINET IO:lle".
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Kenttavaylalaitteiden konfigurointi

5.4.2 Projektin luominen TIA-portaalissa
Toimi seuraavalla tavalla:
1. Kaynnistd TIA-portaali.

2. Laadi uusi TIA-portaaliprojekti. Annan projektille nimi ja maarita projektin tallennus-
paikka.

Create new project

Project narme: | configuration Figldbus Systern |

Open existing project

Fath: |C:".U3e|':-"De:-ktop'-Comiguration Fieldbus sys |

Create new project Authar: | |

. Carmment: ~
Migrate project

Welcome Tour

) Installed software

} Help

5 User interface language

9007216444237067
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Kenttavaylalaitteiden konfigurointi

3. Syoéta portaalissa "Devices & networks" (Laitteet ja verkot) PLC projektiin. Syota

laitenimi.

Add new device

Device narne:

Devices & I evi IPLC

® Add new device v (i Contraller

v [ SIMATIC 571200
» [l SIMATIC 57-1500
s R,
it ~ [ SIMATIC 57-300
~ [ cru
» (@i cFU 312

» [ cFU 3120

v (g cFU 3130

» [ ©FU 3130-2 OF
HII » [ CPU 313C2 BF
v [ cFU 314

» [ cFU 3140-2 DF
» [ cPU 314C-2 FHIDP
» [ cFU 31402 FtP

» [ cFU 3152 DF

» [l cPU 315-2 FHIDP

v [ cFU 3172 OF

» [ CPU 3172 FHIDP

» [ CPU 319-3 FHIDP

» [ ©FU 315F-2 DF

~ [ CPU 315F-2 FHIDP

0 g

/ S @ Configure networks

FC systemns

Drives

[ i

[« Open device view

Device:

CPL 315F-2 FH/DP
Article ne.: [BEST 315-2FH1 3-0AB0 |
Wersion: [vze [+]
Description:

Work memaory 256 KB 0.1 s 000 instructions;
FROFIMET connaction; 57 Carmmunication
(loadable FES/FCs) PROFIMNET IO-Contraller
supperts BT FROFINET interface and 1 port:
FROFINET CEA FROFINET CEA-Prosy: TCRIP
transpart pratacel combingd MPIDF connection
(MPl ar DF master or DF slave) multi-tier
configuration up to 32 modules; constant DF bus
cycle tirme; routing firmware V2.6, can be used
far safety applications: supparts PROFlsafe v2

Add

9007216444246283

= Laite SIMATIC S7-300 jav CPU 315F-2 PN/DP saavat tassa esimerkissa laite-

nimen: PLC

4. Jotta PLC voidaan heti konfiguroida, aktivoi valvontakenttd "Open device

view" (Avaa laitendkyma).

= Projekti luodaan ja naytetdan projektindkymassa.

= PLC:n profiilikisko naytetdan laitteisto- ja verkkoeditorissa (kuvaruudun oikea reu-

na).
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5 Kayttoonotto PROFINET 10:n avulla

5.4.3 PLC:n konfiguroiminen TIA-portaalissa

Laitteen ominaisuuksia ja parametreja voi muokata laitteisto- ja verkkoeditorissa tar-
kastusikkunasta (editorin alempi alue).

Toimi seuraavalla tavalla:
v Olet luonut uuden TIA-portaaliprojektin.

1. Syo6ta ryhmaan "Ethernet addresses" (Ethernet-osoitteet) PLC:n IP-osoiteparamet-
rit. Huomaa, etta PLC:n IP-osoite on erilainen kuin kaikkien muiden verkkolaittei-
den IP-osoitteet ja siten selkea. Verkko-osoitteen (t&ssa kolme ensimmaista osoi-
telohkoa) on oltava sama kaikille verkon laitteille ja PLC:n laiteosoitteen (téssa vii-
meinen osoitelohko) on oltava eri kuin kaikkien muiden laitteiden verkko-osoite.

Configuration Fieldbus System » PLC [CPU 315F-2 PN/DP]

d [ric =
1 7 B 9 10 1
Rail_0
1
v
[<] m 100% ] —5— ®
|§.Praperties ""_i.',lnfo y"ﬂ Diagnostics |
J General || 10 tags ” System constants " Texts
b General Il b
» Fail-safe IP protocol

» WMFIDP interface [x1]
w PROFIMET interdace [%2]
General

IF address 192 188 10 39

[ w ][5
]

Subnetrnask | 255 255 255 0
D Use router

b Advanced options

el w ] PROFINET [«
9007216444268555

chronization

= Tassa esimerkissa PLC:n IP-osoite on: 192.168.10.39
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5.4.4

Kayttoonotto PROFINET 10:n avulla 5

Kenttavaylalaitteiden konfigurointi

MOVI-C® CONTROLLER sisillyttaminen kenttivayldverkkoon ja konfiguroiminen

Myds MOVI-C® CONTROLLER on lisattava TIA-portaaliprojektiin, liitettdva PLC:hen ja
konfiguroitava.

MOVI-C® CONTROLLER kohdistetaan konfiguroinnissa looginen nimi, IP-osoite ja
prosessitiedot osoitteiden kanssa.

Toimi seuraavalla tavalla:

v Laitekuvaustiedosto (GSDML-tiedosto) MOVI-C® CONTROLLER on jo ladattu
SEW-EURODRIVEN kotisivulta — www.sew-eurodrive.com ja tallennettu paikal-
lisesti engineering-tietokoneeseen.

v" PLC on konfiguroitu TIA-portaalissa.
1. Siirry laitteisto- ja verkkoeditorissa verkkonakymaan.

2. Avaa PROFINET-liitnnan pikavalikko hiiren oikealla painikkeella ja lisaa 10-jarjes-
telma.

= Topology view | Metworkview  JI§ Device view

% Metwark uu Connections | HMI connection

N EY

PLC
CPU 315F-2 PNI...

Add subnet

Assign to new subnet
Disconnect from subnet
Add 10 systemn

draup
Lzsign madule to a VPN group
frarm VP

Fermove rnod

g Properties Alt+Enter

9007216444285963

Késikirja — MOVI-C® CONTROLLER standard ja kenttavaylaliitanta PROFINET 10 45



5 Kayttoonotto PROFINET 10:n avulla
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3. Lataa laitekuvaustiedosto TIA-portaaliprojektiin.

Praject Edit Visw Insert Online  Optiens Tools  Window  Help Totally Integrated Automation
5f i sveproject @ Y 3= ¥ semngs PORTAL

[Devices | e e G II = Network view [¥ Device view

Start Autemation License hlanager —
ELX) A IO

- 10 system: PLC.PROFINETIO-System (100) []
L slebal hbranes L

2| Show reference text

* 7] Configuration Fieldbus System
ﬁb' Add new device

‘@ Devices & networks PLC

~ [ PLC [CPU 313F-2 FIDF] (G DR L

Device configuration

B/ online & diagnestics

@ sSafety Administration

PLC. PROFINET 10-5ystem... |

[g! Frogram blacks

E Technology objects
External source files
FA FLC tags

Tg FLC data types

[z Watch and force tables

E Online backups

Y Y v v www

i Device proxy data
B8 Program info

[ FLC alarms

E] Text lists

[ Local madules
5 Distributed /0

v -

§ Comman data
f\::ﬂ] Docurnentation settings
[@ Languages & resources

3

3

]
b g Online access
3 r:w Card Reader/lUSE memary

9007216444290827

4. Avaa laitteistoluettelo kuvaruudun oikeassa reunassa olevasta listasta. Valitse
MOVI-C® CONTROLLER luettelosta ja lisdd se Drag-and-Drop-toiminnolla
PROFINET-haaran peraan. Kohdista laite soveltuvalle ohjaukselle.

|E'F Topology view ”EEI': Metwork view Iﬂ'[ Device view | Options

% Connections ”

% Metwork

V| Catalog

[ | Filter
PLC SEW-EURODRI... I gy I =

I 10 system: PLCPROFINETIO-System (100)

_{fw)
[>]

CPU 315F-2 PNI... UHX25-N V1.0 HmabE » [ Contrallers
FLC » [53 Hil
I » ff. PC systems

¥ [ Drives & starters

'
PLC_PROFINET I0System st 0o [ i e
» [ Detecting & Monitaring
» Ef. Distributed 110
» Pj] Field devices
~ [ Otherfield devices
~ [ FROFINET 1D
- E Cantrollers
- 3 SEW-EURODRIVE
- 5 MOWI-C COMTROLLER
« [ uH

| [l

» [ UHx45
» [ UHx84 | UHxES
3 5 Drives
» 5 Encaders
] r_ﬁ Gateway
» 5 ldent Systems
» [ FLCs & CPs
] 5 Sensors
» [l FROFIEUS DF

21976066315
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Kenttavaylalaitteiden konfigurointi

= Tassd esimerkisséa MOVI-C® CONTROLLER kéaytetaan laitevaihtoehdossa
UHX25A-N ja ohjaukselle annetaan laitenimi "PLC".

Kaksoisklikkaa laitetta MOVI-C® CONTROLLER konfiguroimiseksi.
= Laitenakyma naytetaan.

Syota MOVI-C® CONTROLLER tarkistusikkunan ryhméassa "General" (Yleiset) sa-
ma nimi kuin MOVISUITE®-projektissa. Laite naytetaan kyseisella nimella TIA-por-
taaliprojektissa.

... Distributed YO » PROFINET 10-System (100): PNJIE_1 » CONTROLLERUHX25A

|E Topology view ”ﬁg‘h Metwark view  JIY Device view

d¢ [CoNTROLLERUHX2SA EHEHES @ =
’
— .
| u
SEW !
L]
(<[] 100% | 5 — &
|§. Properties ||"_1.'. Info y" ﬂ Diagnostics |
J General ” 10 tags " System constants " Texts
General [
[ET interface [x1] E
General
Ethernet addresses Marme: I CONTROLLERUHAZ5 A I
¥ Advanced options futhor ‘ ‘
Diagnaostics addresses : :
ldentification & Maintenance Li (O -
Module pararneters i
Diagnostics addresses b
. hdl |
Racl
21976455307

= Tasséa esimerkissd MOVI-C® CONTROLLER saa projektinimen: CONTROLLE-

RUHX25A

5
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7. Syota ryhmaan "Ethernet addresses" (Ethernet-osoitteet)
MOVI-C® CONTROLLER IP-osoiteparametrit. Huomaa, etta
MOVI-C® CONTROLLER IP-osoite on erilainen kuin kaikkien muiden verkkolaittei-
den osoitteet ja siten selked. Verkko-osoitteen (tdssd kolme ensimmaista osoite-
lohkoa) on oltava sama kaikille verkon laitteille ja laiteosoitteen (t&ssa viimeinen
osoitelohko) on oltava erilainen kaikille verkon laitteille.

... Distributed ¥O » PROFINET 10-System (100): PNfIE_1 » CONTROLLERUHX25A

d+  [CONTROLLERURX25A [=] & =
1
I L3
(<[ 100% | y— &
|§ Properties ||:i.'.lnfo y”ﬂ Diagnostics |
J General ” 10 tags " System constants " Texts |
D GEmEE IP protocol [~
~ PROFINET interface [1] B
General Muse IP protacal
@) set IP address in the project
13
IF address: | 192 188 . 10 . 40
Diagnos addresses
Identification & Maintenance | Subnetmask: | 255 255 255 0
Meodule pararmeters i [[] use rauter
Diagnostics addresses b Fouter address
[ () 1P address is set directl, at the devics
21976461067

= Tassa esimerkissé MOVI-C® CONTROLLER IP-osoite on: 192.168.10.40
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Kayttoonotto PROFINET 10:n avulla 5

Kenttavaylalaitteiden konfigurointi

8. Anna MOVI-C® CONTROLLER PROFINET-laitenimi. PLC puhuttelee laitetta ky-
seisella laitenimella. Kun valvontakenttd "Generate PROFINET device name auto-
matically" (Luo PROFINET-laitenimi automaattisesti) on aktivoitu, laitenimi johde-
taan laitteen projektinimesta.

... Distributed ¥O » PROFINET 10-System (100): PNfIE_1 » CONTROLLERUHX25A

f@F [CONTROLLERUHx25A [=] o B _j @ =]

TN

.
SEW E '
Rasorive a
(<[ 100% 2 M trwrarilll
|§ Properties |:i.'.lnfo i) ” ﬂ Diagnostics |
J General ” 10 tags " System constants " Texts |
¥ General () IF address is set directly atthe device lz‘
w PROFINET interface [%1]
EENETE. PROFINET
b Advanced options E Generate FROFINET device name autarmatically
Diagnostics addresses .
- _J - - - FROFIMET device name Icontrolleruhx:sa I
ldentification & Maintenance Li
Madule pararmeters . Converted name: | contrallerubix2sa |
Diagnostics addresses b Device number: |1 [~] [=|
g
21978387979

9. Avaa kuvaruudun oikeasta laidasta olevasta listasta laitteiden yleisndkyma ja lait-
teistoluettelo nakyviin. Valitse luettelosta niiden prosessidatasanojen lukumaara,
joita on tarkoitus kayttaa tiedonsiirtoon alemman tason slave-laitteiden kanssa, ja
lisda ne Drag and drop -toiminnolla laitteiden yleisnakymaan.

OHJE

Kahdeksan ensimmaista korttipaikkaa on varattu kayttdlaitteen turvatoiminnoille.

Vakioprosessidatasanat voi lisata laiteyleisnakymaan vasta korttipaikasta 9 alkaen.

OHJE

Vaihtoehtoisesti prosessidatasanat voi lisatd kaksoisklikkauksella laiteyleisndkymas-
sa olevaan moduuliin. Siind tapauksessa ne asetetaan automaattisesti oikeaan kortti-
paikkaan.
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Kenttavaylalaitteiden konfigurointi

D buted UFO PRO O e 00): P O RO

|E-F Topolagy view ||,,—Eh Metwork view H—[l'f Device view | Options

% | CONTROLLERUHX25A

-

J Device overview I

... Module Rack Slot |laddress |Qad V|Cata|ug

> CONTROLLERUHX2SA 0 2043*
»Ethernet Interface 0X1 20427 EFiIter
1

L
Bl o

» [l Head madule
- 5 Module
'h FROFIsafe Modules
[l Fo Wodule (413 Bytes)
[l Fio Wodule (615 Bytes)
~ [ Frocessdata Madules
[l Madule VD {01 ward)
Il Madule 1D (02 wards)
S | [. Madule 110 {02 words)
285319 288, 7
[. Madule 110 {04 words)

£ 2130 [E . [. Madule 1D (05 wards)
[. Madule 11O {06 words)
[. Madule D (07 wards)
[. Madule 1O {08 wiards)
[l Madule O {09 words)
Il Wadule 1D (10 wards)
[. Madule 1S {11 words)
[. Madule 110 {12 words)
[. WMadule 1D (13 wards)
[. Madule 110 {14 words)
W madule 10 (15 wards)

o - o B ow b

)

Madule 01 &wards)_1

=)

Wadule V01 éwords)_2
A Module VO &wards)_3

3

I
EEEEEEEEE
= 5w o o oo B ow

<
a

3
i

o2 oo 2 oo o oo oo ool ol o o2 o oo o oo

L
B

Il Madule 1D (21 waords)
[. Madule 110 {24 words)

21978857995

= Tassa esimerkissa jokaisen sovellustaajuusmuuttajan
(MOVI-C® CONTROLLER slave-laite) kayttooén annetaan 16 prosessidatasa-
naa.

5.4.5 TIA-portaaliprojektin lataaminen PLC:hen

Tiedot (PROFINET-laitenimi, IP-osoite, vakioprosessidata), jotka kenttavaylalaitteille
on annettu konfiguroinnin aikana, on maaritetty aluksi vain TIA-portaaliprojektissa en-
gineering-tietokoneella. Tiedot siirretddn PLC:hen ja aktivoidaan vasta projektin
PLC:hen lataamisen jalkeen.

Toimi seuraavalla tavalla:
v' MOVI-C® CONTROLLER on konfiguroitu.

1. Siirry laitteisto- ja verkkoeditorissa verkkonakymaan.
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Kayttoonotto PROFINET 10:n avulla 5

Kenttavaylalaitteiden konfigurointi

2. Klikkaa perakkain vastaavia symboleita kdantddksesi ensin TIA-portaaliprojektin
PLC:n konekoodiksi ja sen jalkeen projektin lataamiseksi PLC:hen.

Fraject Edit  Visw Insert  Online  Options  Tools  Window  Help

Totally Integrated Automation
PO

i (Bl saveproject @ ¥ = 5 X 02 (d: IZIIIII!IJJ" [} & Goorline " RTAL

Project tree o 4
Devices

|,_? Topology view Iﬁ] Network view m‘f Device view |

HOQ
= | ] FROFINET Configuration [~
ﬁ"’ Add new device
Devices & netwarks PLC
CPU 315F-2 PN/...

~ @ PLC [CPU 315F-2 PN/DF]
Dewice configuration

B online & diagnastics

@ safety sdministration

[ Program blacks

I"_* Technology abjects
External source files
ré FLC tags

@

FLZ data types

Vatch and force tables

E Onling backups

v r v wowvrowwyow

i Device proxy data
B8 Program info
[ PLC alarms
E] Textlists
(@ Local madules
» rj. Distributed /0
3 ﬁ Camman data

3 Eﬂ] Docurnentation settings

-

v [@ Languages & resources
b [ Online access
] p_w Card Reader/USE memary

5% Metwork 1§ Connections [HLll connection -

B R Qe

R 10 system: PLCPROFINETI0-System (100) E

CONTROLLERU... M

EW |
UHX25-H V1.0 SEW I
PLE

PLC.PROFINET IO-System... th

21982341515

= Nayttdon ilmestyy ikkuna, jossa nakyy latauksen asetukset.

3. Tee PLC:n kaytetyn ohjelmointilitdannan asetukset ja kdynnista yhteensopivien lait-

teiden haku PROFINET-verkossa.

Extended download to device X
Configured aceess nodes of "PLC"
Device Device type Slot Type Address Subnet
FLC CFU 315F-2 FIIDF 2 %2 FIIIE 1921681032 FIIE_1
CFU 215F-2 FIIDP - 21 P 2
Type of the PGIFC interface: ﬁ_PNJ‘IE |v
FGIFCintzrface: |l Gigabit-Netzwerkverbindung Intel(iR) 82574L |v @
I
Connection to interface/subnet: I FHIE_1 |v @
LGy | | @
Compatible devices in target subnet [ Show all compatible devices
Device Device type Type Address Target device
|- CFU 315F-2 FIIDP  PHIIE 192168 0.1 — |
= = FHIIE Access address =
[« Flash LED
Qnline status information:
o Search completed. 1 of 2 devices were found. lz‘
=2 Retrizving device infarmation... =1
Scan and information retrieval cormpleted. lz‘
D Display anly errar messages
I Load I| Cancel ‘
9007216445454987
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4. Merkitse l16ydetty PLC ja lataa se TIA-portaaliprojektiin.

= Projektinakyma naytetaan uudelleen.

5. Mikali tila-LED BF palaa MOVI-C® CONTROLLER punaisena (vaylavirhe) TIA-por-
taaliprojektin siirtamisen jalkeen, MOVI-C® CONTROLLER on kohdistettava méaari-

tetty PROFINET-laitenimi.

Avaa sitd varten

MOVI-C® CONTROLLER pikavalikko ja kohdista laitenimi.
= Nayttéon ilmestyy ikkuna, jossa nakyy nimen kohdistuksen asetukset.

hiiren oikealla painikkeella

Configuration Fieldbus System » Devices & networks

|5"’ Topology view ||5Eh Metwork view  ||[If Device view

PLC
CPU 315F-2 PNI...

FLC

I 10 system: PLC.PROFINETIO-System (100)

CONTROLLERU...
UHX25-N V1.0

[T Device configuration

Change device

PLC. PROFINET IO-System....

Start device tool

x Cut

5| copy

_"3 Faste

¥ Delete
Fenames

E Go to topology view

Carmpile
Download to device
ﬁ Goanline
ﬁ Go offline
W/ online & diagnostics
@mslgn device name
Rec

rence information

=03

_-|D Export module labeling strips..

Write 10-Device name to Micre Mermary Card

lay forced operands

Ctrl4x
Ctrl+C
Ctrle
Del
F2

]
b
Ctrl+l
Ctrl+ bl
Crl+D

shift+F 11

Alt+Enter
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Kayttoonotto PROFINET 10:n avulla 5

Kenttavaylalaitteiden konfigurointi

6. Valitse MOVI-C® CONTROLLER PROFINET-laitenimi.

Assign PROFINET device name X

Configured PROFIMET device
FROFINET device name contralleruhx2sa |v
Device type UHX25-M 1.0

online access
Type of the PGIFC interface: F_PNJ'IE |‘

PGIFC interface: ﬁGigabit—Nev:\c\.'erk\ferbindung Intel(R} 82574L |‘ @

b_? Device filter

E Only show devices of the same type

[] @nly show devices with bad parameter settings
[ only shew devices without names

Accessible devices inthe netwaork:

IP address MAC address Device PROFIMET device name Status
|00 00-02-A2-26-CAFS  SEW Cont.. — 1 Il device name assigned |
["] Flash LED
[<] i [2]

Update list ' Assign name ‘

Onling status infermation

0 search completed. 1 of 3 devices were found.

maoo

[<] i ]

Clase

21984665227

7. Tee MOVI-C® CONTROLLER kaytettavan ohjelmointiliitinnan asetukset ja paivita
saavutettujen laitteiden lista.

8. Merkitse MOVI-C® CONTROLLER ja anna ohjaimelle laitenimi. Silloin laitekuvaus-
tiedoston ehdotusnimen (GSDML-tiedosto) paalle kirjoitetaan.

= Kun PROFINET-laitenimi on kohdistettu onnistuneesti,
MOVI-C® CONTROLLER Iahettda paluuilmoituksen "OK"-tilasta. Tila-LED BF
sammuu.

9. Tallenna TIA-portaaliprojekti.

5.4.6 MOVISUITE®-projektin lataaminen MOVI-C®* CONTROLLER

Slave-litannan kenttavaylaliitannan asetukset on tehtava MOVISUITE®-projektista ja
laitekonfigurointi on ladattava IEC-editorin kautta MOVI-C® CONTROLLER.

Toimi seuraavalla tavalla:
v" MOVI-C®-laitteet on integroitu MOVISUITE®-projektiin.
1. Siirry MOVISUITE®-projektiin.
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2. Avaa MOVI-C® CONTROLLER konfigurointi ja tee kenttavaylaprotokollan asetuk-
set.

CONTROLLER Fieldbus

E Device data

Interfaces Fieldbus option

Fieldbus protocol
I Optional | PROFINET 10 device =l I

Diagnostics

+ BEHE Selection of the fieldbus protocol that is
- configured during code generation in the
Functions IEC project
Lol TEC software platform
Status
Fieldbus type

Status information
Initialization

Fieldbus baud rate port 0
0 Bd

Fieldbus master connection state
Startup

F-host connection state

Startup

A Ctamdard DO alid

21992990603

3. Kaynnistd IEC-editori uudella luodulla projektilla.

CONTROLLER Set [EC software platform

Device data

Interfaces

ﬂOptional

Diagnostics

Status

Functions

{£» IEC software platform

Configuration data

() Data backup of lower-level inverters

IEC project
D Update software modules

Symbol configuration

Export symbol configuration

Update configuration data Update IEC project

Create new IEC project

9007216181482891
= Naytdssa nakyy ilmoitus kaytettdvasta Compiler-versiosta.

4. Sen hetkinen Compiler-versio on sailytettdva. Klikkaa ilmoituksesta kenttada
[Cancel] (Keskeyta).

= Uusi IEC-editoriprojekti luodaan. Laitepuussa naytetaan laitteen topologia.
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Kayttoonotto PROFINET 10:n avulla
Kenttavaylalaitteiden konfigurointi 5

Kun haluat luoda yhteyden IEC-editoriprojektista MOVI-C® CONTROLLER, kak-
soisklikkaa laitepuusta MOVI-C® CONTROLLER ja suorita haku verkossa. Valitse
|6ydetty laite.

Devices * o X ﬂi CONTROLLERUHX25A X

Settings

=5 Defaut -
=| cONTROLLERUMsZSA (MovT-C ConTRoLLER] | Sommenieation ISCE” Hebwark.... I Gateway - | Devire -

=Bl PLC Logic
+-I£3 application Applications
=B sEwLogicalDevicePool (SEWLogicalDevic

6] LogicalDevice_Axis1 {SEWLogicalDe: Bociplapclestore

6] LaogicalDevice_Axis2 {SEwLogicalDe

Files
6] LogicalDevice_Axis3 (SEWLogicalDe:
= m Fieldbus (PROFINET I0O-Device) lag
m Process_Data (512 PD)
=[] SBUS_PLUS1 (EtherCAT MasterSEW) PLC Settings
= [ Dev_axist_puxisz (MOVI-C MOVIDRI!
B awisl (16 PD) PLC Shel

E  <Empbyl> (<Empty=)

B Axisz (16 PD)

K <Emplyl = (<Empty=)
= m Diev_ixis3 (MOVI-C MOVIDRIVE Sing Select the network path to the controller:

Gateway

192.163,10,4: 11740 {active)

IP-Address: Device Mame:

localhost COMTROLLERUHEZSA

Part: Device Address:

1217 0326,9000, 200, COAS, 0AD4

B awis3 (16 PD) — i Gatews
[ |coNTROLLERUHZSA [0004]

Device Name: - Scan nebwork I
(COMTROLLER il

-

Device Address:
0004

Target ID: =
1050 0002

Target ¥ersion:
3.5.9.50

o]

21992996491

= Heti, kun yhteys on luotu, MOVI-C® CONTROLLER LED muuttuu vihreaksi.

Gateway

IP-Address:
localhost

Fork:
1217

’ @
192.168.10.4:11740 {active)

Device Mame:
COMTROLLERUHR25A

Device Address:
0326,9000,200:C, COAS, 0ADG

Device 1P Address:
192,168,10.4:11740

Target IC:
1Ns0.Annz

22003484939
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Kayttoonotto PROFINET 10:n avulla
Kenttavaylalaitteiden konfigurointi

6. Kaanna IEC-ohjelma MOVI-C® CONTROLLER konekoodiksi.
& controucruHsA - I Edro A

File: Edit Wigw Project | Build

Online  Debug  Tools  Window  Help
—

EBuild

=&

F11

Devices ~
=5 Defaut
= m COMTROLLERUHX2SA (MOVI-C CJ
=80 PLC Lagic
+-{} application

Rebuild

Generate code

Generate runtime system files. ..
Clean

Clean all

X

an network,.,

Gateway -

Device ~

=B sEwLogicalDevicePool (SEWLogicalDevic
rﬁ] LagicalDevice _Axis1 (SEWLogicalDe
6] LogicalDevice_AxisZ (SEWLogicalDe:
151 LagicalDevice_fxis3 (SEWLogicalDe
= m Fieldbus {PROFINET I0-Device)
m Process_Data (512 PDY)
=[] SBUS_PLS1 {EtherCAT MasterSEw)
= [ Dev_axist_xis? (MOYI-C MOVIDRT
H st (16 PO
E  <Emptyl> (<Empty>)
M fosz (16 PD)
K <Empty 1> (<Empty =)
= m Dew _Axis3 (MOYI-C MOYIDRIVE Sing
M ros3 (16 PDY

Backup and Restore

Files

Log

PLC Settings

PLC Shell

Users and Groups

Parameters

Task deployment

Status

Information

192.163.10.4: 11740 (active)

Gateway

IP-Address: Dievice Name:

localhost CONTROLLERUHXZSA

Fark: Device Address:

1217 0326,9000, 20D, C0AS, 0ADG

Device 1P Address:
192,165,10.4:11740

Target 1D
1050 0002

Target Type:
4096

Target Yendor:
SEW-EURODRIVE

21993001227

7. Kun IEC-ohjelman k&antdminen on suoritettu onnistuneesti, ohjelman voi siirtda
MOVI-C® CONTROLLER. Kirjaudu sisaan verkkoon.

& CONTROLLERUHX25A - IEC Editol

File: Edit igw Project EBuild
Q& 64 %
Devices v 1 X
=5 Defaut [=]

= m COMTROLLERUHAZSA (MOVI-C COMTROLLER

=B PLE Lagic

& ':i Application
=B sEwLogicalDevicePool (SEWLogicalDevic
151 LagicalDevice_Axis1 (SEWLogicalDe
151 LogicalDevice_aAxis? (SEWLogicalDe
151 LogicalDevice_Axis3 (SEWLogicalDe:
= m Fieldbus {PROFINET I0-Device)
m Process_Data (512 PD)
=-[{] SBUS_PLUSL {EtherCAT MasterSEW)
= m Dev_Axisl_Axis2 (MOYI-C MOYIDRI
M nosl (16 PD)
K <Empty 1> (<Empty =)
B Axis2 (16 PD)
K <Emptyis (<Emply=)
=[] Dev_pxis3 (MOVI-C MOYIDRIVE Sing
B Axis3 (16 PD)

Online | Debug  Tools  Window  Help
—

Al+FS

D} Login

Lagout Chr+FS

Create boot application

Diownload

Crline Change

Source dawnload to connected device
Multiple Download. ..

Reset warm

Reset cald

Reset origin

Simulation

Security

Operating Mode

-

|

betay Drevice:

PLC ST

Users and Groups

192,168, 10.4: 11740 (active)

Gateway

IP-Address: Device: Marne:

localhost COMTROLLERUHXZSA

Part: Device: Address:

1217 0326,9000, 200, C0AS, 0AD4

Device: 1P Address:

Messages - Totally 0 error{s), 0 warningis), 1 message(s)

Build

- [} 0 error(s) | % 0 warning(s) |€¥ L messag

Description

------ Build started: Application: Device. Application

typify code ...
Compile complete -- 0 errars, 0 warnings

21993876235

= MOVI-C® CONTROLLER néakyy ilmoitus IEC-ohjelman (sovellus) luomisesta ja
lataamisesta IEC-editoriprojektista.

8. Vahvista ilmoitus.
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9. Kaynnista IEC-ohjelma.

Kayttoonotto PROFINET 10:n avulla 5

Kenttavaylalaitteiden konfigurointi

& CONTROLLERUHX25A - IEC Editol

Eile: Edit Wigw Project Build
=& 84 27
Devices > 0 X
=2 Lelaul =
= &m CONTROLLERUHE25A (MOYI-C CONTROL

= Eﬂ PLC Logic

+-} application [Stop]
=B sEWLogicalDevicePool (SEWLogicalDe
&6] LogicalDevice _Axisl {SEWLogical
/_\rﬁl LogicalDevice_Axisz {SEWLogical
/_\6] LogicalDevice_Axis3 {SEWLogical
=73 ] Fieldbus (PROFINET I0-Device)
m Process_Data (512 PD)
= &% [f] SBUS_PLUS1 (EtherCAT MasterSEw)
= [T Dev_ixis1_Axis2 (MOVI-C MOV
AW st (16 D)
A <Emptyl > { <Empty =)
AW fxis? (16 FD)
FiX 4 <Emptyl = { <Empty =)
=% [ Dev_axis3 (MOVI-C MOVIDRIVE
AW Axis3 (16 FD)

Online | Debug | Tools  Window  Help
p Stark FS
Stop Shift+Fg
ﬂi Single Cycle Ctrl+FS
] Mew Breakpoint, .,
Cornm
Stk Edit Breakpoint, .,
spplc Toggle Breakpaint F
Disable Breakpaink
Backy Enable Breakpaint
Files Step Creer Fio
Step Inko Fa
Leg Shep Out Shift+F10
Run ko Cursar
PLC S -
Sef nexk Statement
PLCS Show next Statement
Users Wirite values Ctr+F7
Force walues F7
1P Unfarce walues Ale+F7
Task Flow Control
Core Dump »
Statu: )
Display Mode 3

ice

Information

'ay

192.163.10.4:11740 (active)

Device Mame:
COMTROLLERUHEZSA

Device Address:
0326,9000.200C, COAS, 0404

Device 1P Address:
192.168,10.4:11740

Target IC:
1050 0002

Target Type:
4096

Target VYendar:
SEW-ELURCDRINVE

21993881099

= MOVI-C® CONTROLLER kéaynnistyy. IEC-editorin tilapalkissa nakyy ilmoitus
"RUN" (KAYNNISSA).

= Laitepuun laitteissa nakyy vihred ympyrasymboli. Vihred ympyrasymboli osoit-

taa kenttavaylaliitdnnan virheettéman

toiminnan mutta ei anna tietoa

MOVI-C® CONTROLLER ja PLC:n valisesta tiedonsiirrosta.

i

Fieldbls (PROFINET I0-Device)

[{ Pibcess_Data (512 PD)

SBUS JPLUST (EtherCAT MaskerSEW)

m Dbv_Axis1_Axis2 (MOVI-C MOVIDRIVE Double Axis)
H| axist (16 FD)

E| <leeri>{<Empty>=)

H| Axisz (16 PD)

E| <leeri= {<Empty =)

Lo

H

_fids3 (MOYI-C MOVIDRIVE Single Asis)
#Axis3 (16 PD)

8 Devices| (] POUs

Last build € 0 ® 0

Precompile: o I RUN

21995908107
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10. Luo Boot-projekti. Silloin IEC-editoriprojekti tallennetaan MOVI-C®-ohjaimen SD-
muistikortille ja pysyy tallennettuna MOVI-C® CONTROLLER uudelleenkaynnistyk-

sen jalkeen.

& CONTROLLERUHX25A - IEC Editor:

File: Edit Wigw Project Build Online | Debug  Tools  Window  Help
(= =] Ty A: Login Ale+Fa =
0¥ Logout CtrHFs
Devices - 1 x Create boot application
=2 Lelauk - Dovnload
= [ COMTROLLERUHEZSA (MONT-C CONTROL orline Changs beway - | Devics
=& PLIC Loge Source download to connected device
+-102 Application [run]

= B sEwLogicalDevicePoal (SEWLogicalDe Multiple Download. .. * =
6] LogicalDevice _Axisl {SEWLogicall Reset warm — " =
rﬁ] LogicalDevice_Axisz {SEWLogical Reset cold . .
6] LogicalDevice_Axis3 {SEWLogicall R .

eset origin

=3 [ Fieldbus (PROFINET I0-Device) Sl Gateway
m Process_Data (512 PO Sirnulation 192.168.10.4:11740 {active)

= m SBUS_PLUSL (EtherCAT MasterSE'W) Security Y | 1p-address: Davice Mame:

= m .Devi.qxisliﬂxisz (MOVI-C MOV] Operating Made y | locahost COMTROLLERUHEZSA
Axisl (16 PO
¢ ! FL-anEn Part: Device Address:
K <Emptyl> (<Empty=) 1217 0326,9000,200C, C0A3.0804

M Axisz (16 FD)
K <Emplyl: (<Emply>)

=45 [ Dev_xis3 (MOWI-C MOVIDRIVE
M fois3 (16 PD)

Users and Groups

Parameters

Task deployment

Skatus

Information

Device 1P Address:
192.168,10.4:11740

Target IC:
1050 0002

Target Type:
4096

Target VYendar:
SEW-ELURCDRINVE

21995912971

= Onnistunut prosessidatan siirto PLC:n ja MOVI-C® CONTROLLER valilla voidaan

nyt tarkistaa.

5.5 Laitteiden ohjaus testikaytossa

Kun tiedonsiirto PLC:n ja MOVI-C® CONTROLLER valilla toimii ongelmitta, prosessi-

datasanat siirretaan laitteiden valilla virheettomasti.

5.5.1 Laadi valvontataulukko

Valvontataulukot mahdollistavat prosessidatan siirron valvonnan ja ohjaamisen.

Toimi seuraavalla tavalla:

v" MOVISUITE®-on ladattu IEC-editorin kautta MOVI-C® CONTROLLER.
1. Siirry TIA-portaaliprojektiin.
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Kayttoonotto PROFINET 10:n avulla 5

Laitteiden ohjaus testikaytdssa

2. Luo online-yhteys PLC:n ja MOVI-C® CONTROLLER vilille. Klikkaa sita varten
symbolia "Go online" (Luo yhteys online-tilassa).

Project  Edit  View Insert  Online  Options  Tools  Window  Help Totally Integrated Automation
i (Y saveproject @ M = 2 X D& (x5 MG E R[5 coonine] il
Project tree m 4
Devices |E Topology view "Eg'h Network view  |[If Device view

HQQ % Metwork nn Connections | HWl cannectian e % £ @‘l b4 = ]

I 10 system: PLC.PROFINETIO-System (100} E
> 7] Configuration Fisldbus Syst.. |~
ﬁ" Add new device

@ Devices & netwarks PLC CONTROLLERU... I SEW
T FLe [P0 S1=r2 FIDF] CFU 315F-2 PN/, UHX25-N V1.0 RER I

P

Device configuration

%] online & diagnastics

@ Safety Administration
= PLC. PROFINET I0-5ystem...

!EL Frograrm blacks

[ Technology objects
External source files
Q FLC tags

m FLC data types

r,:,l Watch and force tables

[& online backups

v rwwvowwowow

i Device proxy data
B Frogram info

[ FLC alarms

=] Textlists

v [l Local modules

3 5 Cistributzd 110

ﬁ Camman data

(5] Documnentation settings

- -

% Languages & resources

-

» (i@ Online access
v [ card ReaderlUSE memary

21984839307

= Verkko- ja laitendkymassa naytetdan kaikki saavutetut laitteet vihrealla vaka-
sella.

3. Lisda PLC:n alakansioon "Watch and force tables" (Valvonta- ja ohjaustaulukot)
uusi valvontataulukko.

4. Kirjoita sarakkeeseen "Address" (Osoite) prosessidatasaojen osoitteet. Tulo- ja
lahtbosoitteet maarittavat, milla prosessidatasanalla laitetta puhutellaan. Huomaa,
ettd prosessidatasanat ovat laitteen osoitealueella ja osoitealueet ovat identtisia
tulodatasanoille ja Iahtédatasanaille.
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Laitteiden ohjaus testikaytdssa

5. Merkitse sarakkeeseen "Modify value" (Ohjausarvo) testiarvoja joillekin prosessin
|&htédatasanoille. Prosessin |&htddatasanojen osoitteen VOiI lukea
MOVI-C®-ohjaimen laitteiden yhteenvetotaulukosta. Kyseiset arvot saavutetaan,
kun yhteydenluonti MOVI-C® CONTROLLER kanssa on onnistunut.

Devices
HOO L AL T
Mame Address Display format | Monitor value Modify value &
¥ 7] Configuration Fizldbus System o[~ WQW256 Hex TEET111 M 1
""}-.tltl new device TIE Hex 16#2222 M 1
EE,J Devices & netwarks & Hex 16#3333 E H
- [ PLC [CPU 315F-2 PR/DF] il B Hex 1624444 M 1
[l'f Device configuration 5 Hex
ﬂ Online & diagnostics ] Hex
@ safety Administration O=|7 Hex
» ';5: Frogram blacks [ ] g Hex
» [ Technology objects 9 Hex
3 External source files 10 Hex
] r:i FLC tags 11 Hex
» (g PLC data types | Hex
* gz Watch and force tables 13 Hex
‘L' Add new watch table 14 Hex
FE| Force table 15 Hex
I == watch takle_Fieldbus I 16 Hex
» (&l Online backups 17 Hex
3 i Device proxy data 18 Hex
_Wi Frogram info 19
4 PLC alarms 20
E] Textlists 21
» r:u Local maodules 22
v [ Distributed 110 23
3 ﬁ Camman data 24
b (5] Docurmentation settings 25
3 I"-_@ Languages &resources 26
» r:‘ online access 27
» [ cCard ReaderlUSE memary 28
9007216726400011

= Tassa esimerkissa neljalle ensimmaiselle prosessin lahtédatasanalle on merkit-
ty testausarvot.
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Kayttoonotto PROFINET 10:n avulla 5

Laitteiden ohjaus testikaytdssa

6. Klikkaa symbolilistasta perakkain vastaavia symboleita kaynnistddksesi ensin
muuttujien valvonnan (silmalasisymboli) ja ohjataksesi sen jalkeen aktiivisia muut-
tujia (salamasymboli).

= Prosessin lahtddatasanojen asetetut testausarvot siirretdan sarakkeeseen "Mo-
nitor  value" (Valvonta-arvot). @ PLC on lahettanyt testausarvot
MOVI-C® CONTROLLER.

5O O s @ Bl Pla 2 2]
Mame Display format  Monitor value Mo_difv\.ralue &
¥ 7] Configuration Fizldbus System o[~ Hex 1621111 TEET111 M 1
B Add new device |z Hex 1642222 1642222 M
EE,J Devices & netwaorks 7 Hex 1683333 16#3333 E 1
~ [ PLC [CPU 315F-2 PH/DF] el B Hex 16#4444 1624444 M
[|'f Device configuration 5 Hex TEH0000
%] online & diagnaostics & Hex 1620000
@ Safety Administration o=|7 Hex 1620000
» ril Frogram blacks [e] g Hex 1EH#0000
» [ Technology objects 9 Hex TEZ0000
» External source files 10 Hex 16#0000
» 3 FLCtags 11 Hex 1620000
» Ui PLC data types W Hex 1640000
A= tch and force tables 13 Hex 160000
B Add new watch table 14 Hex 1620000
Force table 15 Hex 1620000
tch table_Fieldbus 16 Hex TER0000
b [ online backups 17 Hex TEZ0000
» i Device proxy data 18 Hex 16#0000
_Wi Frogram info 19
A PLC alarms 20
=] Textlists 21
v [l Local modules 22
3 I"_u Cistributzd 110 23
3 ;i Camman data 24
b (5] Docurnentation settings 25
r I"-_m Languages & resources 26
» h_m Online access 27
v [ card ReaderlUSE memary 28
9007216726404619
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Siirry IEC-editoriprojektiin.

Klikkaa

laitepuusta PROFINET-laitteen

prosessidataa ja tarkista, ovatko

MOVI-C® CONTROLLER prosessin ldhtodatasanat identtisia lahetettyjen tes-

tausarvojen kanssa.

Devices ~ 0
=) Defaut
=[] CONTROLLERUHZ2SA (MOYI-C CO
=B PLC Lagic
+ C; Application
=B sEwLogicalDevicePool (SEWLog
AN LogicalDevice_pxis1 (SEWL
&M LogicalDevice_pxis2 (SEWL
6] LogicalDevice_Axis3 (SEWL
= m Fieldbus {PROFINET I0-Device)
m Process_Data {512 PD)
=-[{] SEUS_PLUSL {EtherCAT Master
= [l Dev_puisl_pis? (MOVI-C
M noisl (16 PD)
E  <Emptyis (<Emplys)
H  Axis2 (16 PD)
K <Emptyis (<Emply=)
=[] Dev_axis3 (MOVI-C MOYID)
B Axis3 (16 PD)

m CONTROLLERUHXZSA

PHIODey-Madule
1/0 Mapping

Status

Information

m Process_Data X -

Channels

Variable Mapping Channe Address Type Default Value Current Value
) In %, IW2000 ARRAY [0,.511]0

C In[0] %IW2000 WORD 16#1111

+o In[1] %IW2001 WORD 1642222

+ In[2] eIw2002 WORD 16#3333
M In[3] “IWZ003 WORD 1644444

+ In[4] % IW2004 WORD Te#0000

. In[5] %IW2005 WORD 1640000

+o M In[s] s%IW2008 WORD 1640000
4 In[7] S, IW2007 WORD 1640000
4 In[&] % IWz00g WORD 1640000

+o In[9] %IW2009 WORD 1640000

+ I[10]  =IWz010 WORD 16#0000
M IM11]  “%Iwz011 WORD LE#0000

+o IM[12]  =slw2012 WORD 1640000

. I[13]  =Iwz0i3 WORD 16#0000

+o M IM[14]  =sIw2014 WORD 1620000
o In[15]  %IW2015 WORD 1640000
M In[16]  %IW2016 WORD 1640000
A In[17]  %IW2017 WORD 160000

+ In[18]  %IWZ018 WORD 1640000
M In[19]  %IW2019 WORD 1620000

o PV PP I P

4 m r

leset Mapping | Always update variab\es:[EnabIad 1 {use bus cycle task if not used in any task) 'I

@ =Create new variable

" =Map to existing variable

21998668939

= Mikali PLC:n testausarvot ovat saapuneet perille MOVI-C® CONTROLLER, tiedon-
siirron luominen onnistui.
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Menettelytapa laitetta vaihdettaessa 6

Menettelytapa laitetta vaihdettaessa

jde

Menettele MOVI-C® CONTROLLER vaihdettaessa luvun "Asennusohjeita" (— B 18)
ohjeiden mukaisesti. Tyonna tédhanastisen MOVI-C® CONTROLLER SD-muistikortti
uuteen MOVI-C® CONTROLLER.

MOVI-C® CONTROLLER haihtuvasti tallennettuja muuttuja-arvoja ei ole tallennettu
SD-muistikortille. Valitse jokin seuraavista menettelytavoista tallentaaksesi muuttuja-
arvot SD-muistikortille.

*  Ohjelmoi sovellus (IEC-ohjelma) vastaavalla tavalla.

» Tee tietojen varmennustallennus engineering-ohjelmiston projektinhallinnan avulla
MOVISUITE®-engineering-ohjelmistoon (toiminto valmisteilla).

OHJE

Kayttolaitteiden vaihtoa koskevat tiedot kayvat ilmi sovellustaajuusmuuttajien kasikir-
joista.
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Huolto

Havittaminen

7
71

Huolto

Havittaminen

Havita tuote ja kaikki osat erikseen niiden koostumuksen ja kansallisten maaraysten
mukaan. Mikali mahdollista, vie tuote kierratykseen tai ota yhteytta jatehuoltoyrityk-
seen. Mikali mahdollista, erottele tuotteesta havittamista varten seuraavat osat:

*  Kupari
» Elektroniikkarakenneosat
e Muovit

Tuote sisaltdd akkuja tai akkumulaattoreita. Havitd tuote ja akut tai akkumulaattorit
erilldan kotitalousjatteistd kansallisten maaraysten mukaisesti.
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8.1

Tekniset tiedot

Merkinnat

Tekniset tiedot
Merkinnat

MOVI-C® CONTROLLER tayttaa seuraavat maaraykset ja direktiivit:

Merkinta

Merkitys

C€

CE-merkinta, jolla vahvistetaan laitteen yhteensopivuus seuraavien euroop-
palaisten direktiivien kanssa:

+ EMC-direktiivi 2014/30/EU

EAL

EAC-merkinta (Eurasian Conformity) yhteensopivuuden vahvistamiseksi
Venajan, Kazakstanin ja Valko-Vendjan muodostaman tulliunionin alueella.

RCM-logo (Regulatory Compliance Mark) vahvistuksena Australian tiedon-
siirto- ja mediaviranomaisen ACMA:n (Australian Communications and Me-
dia Authority) teknisten saaddsten noudattamisesta

Kiinan tasavallan RoHS-direktiivi (Restriction of Hazardous Substances)
vahvistuksena ACPEIP:in sdaddsten noudattamisesta (Administration on
the Control of Pollution caused by Eletronic Information Products)

&
¢

Euroopan unionin sahko- ja elektroniikkajatettéa koskeva WEEE-direktiivi
2012/19/EU (Waste of Electrical and Electronic Equipment)
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8 Tekniset tiedot

Yleisia teknisia tietoja

8.2 Yleisia teknisia tietoja

MOVI-C® CONTROLLER standard UHX25A

Hairidnsieto Tayttaa standardin EN 61800-3; 2. vaatimukset Ymparisto
Hairidemissiot Raja-arvoluokka C2 standardin EN 61800-3 mukaisesti
Ympariston lampatila 9 0°C-+60°C

Jaahdytystapa Konvektiojaahdytys

Ympaéristoolosuhteet

» Pitkaaikaisvarastointi:

EN 60721-3-1 luokka 1K2 lampétila -25 °C — +70 °C
* Kuljetus:

EN 60721-3-2 luokka 2K3 lampétila -25 °C — +70 °C
«  Kayttd (kiinted kayttd, saalta suojattu):

EN 60721-3-3 luokka 3K3 lampétila 0 °C — +60 °C

IiImasto-olosuhteet

» Pitkdaikaisvarastointi:
EN 60721-3-1 luokka 1C2

* Kuljetus:
EN 60721-3-2 luokka 2C2

« Kaytto (kiinted kaytto, saalta suojattu):
EN 60721-3-3 luokka 3C2

Kemiallisesti aktiiviset aineet

+ Pitkdaikaisvarastointi:
EN 60721-3-3 luokka 1S1

* Kuljetus:
EN 60721-3-3 luokka 2S1

«  Kayttd (kiinted kayttd, saalté suojattu):
EN 60721-3-3 luokka 3S1

Mekaanisesti aktiiviset aineet

« 3M5 standardin EN 60721-3-3 mukaisesti

Varahtelytarkastus . ] .
«  5M1 standardin EN 60721-3-5 mukaisesti

Standardin IEC 60529 mukainen kotelointiluokka

MOVI-C® CONTROLLER standard IP20

UHX25A

Likaantumisluokka 2 standardin IEC 60664-1 mukaan
Ylijanniteluokka [l standardin IEC 60664-1 mukaan
Asennuskorkeus Enintdan 3800 m (meren pinnan ylapuolella)

66 Késikirja — MOVI-C® CONTROLLER standard ja kenttavaylaliitantd PROFINET 10

24776262/F| — 12/2017



24776262/F| — 12/2017

8.3 Tekniset tiedot

Tekniset tiedot
Tekniset tiedot

MOVI-C® CONTROLLER standard UHX25A

Sahkotehon syo6ttod

*  Tehonkulutus: P, =10 W
» SyoTtojannite U=DC 24V (-15 % / +20 %)
standardin IEC 61131-2 mukaisesti

e Virrankulutus |, =420 mA
(syottdjannitteen ollessa DC 24 V)

+  MOVI-C® CONTROLLER on syottettava virtaa ulkoisesti
jannitelahteesta.

Muistit

* Retain-tiedot: 32 kB
* Retain persistent: 2 kB

* Ohjelmamuisti: 2 MB sovellukselle, mukaanlukien IEC-kir-
jastot

e Datamuisti: 6 MB

SD-muistikortti OMH25A SD-korttipaikassa
XM

PC:lia luettava

+ Sisaltaa:
— Laiteohjelmisto
— IEC-ohjelma
— Sovellustiedot

*  512-MB-muisti

X5
litdntd DC-24-V-syoéttdjannite (2-napainen
litanta)

Liitantatapa: Pistoliitin
« 1johdin: 0.25 mm? — 2.5 mm?
+ 2johdin: 0.5 mm?— 1.5 mm? (TWIN-AEH")

X85
litanta jarjestelmavayla
(3-napainen liitdnta)

Liitantatapa: Pistoliitin, 1 johdin: 0.25 mm? — 0.75 mm?

X30
EtherCAT®/SBus™S-liitanta
(RJ45-liitanta)

EtherCAT®-pohjainen nopea jarjestelmavayla SBus™"® mas-
ter-litannalle

X80
engineering-liitanta
(RJ45-liitanta)

« TCP/IP
« LiitAntdmahdollisuudet: Engineering-PC, visualisointi, muu
ohjaus

+ Kaikkien MOVI-C® CONTROLLER liitettyjen
SEW-EURODRIVE-komponenttien engineering voidaan
tehda MOVI-C® CONTROLLER.

X40/X41
kenttavaylaliitanta
(RJ45-liitanta)

Slave-litdnnan kenttavaylaliitdnnat:
+  MOVI-C® CONTROLLER UHX25A-N: PROFINET IO

*  MOVI-C® CONTROLLER UHX25A-E: EtherNet/IP™ tai
Modbus TCP (valmisteilla)

1) AEH: Paateholkki
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Tekniset tiedot
PROFINET-liitannan tekniset tiedot

8.4 PROFINET-liitannan tekniset tiedot

MOVI-C® CONTROLLER standard UHX25A

Valmistajatunniste 010Ahex

Device ID 13des

Liitantatekniikka RJ45

Siirtonopeus 100 MBaud full duplex

Verkkoprotokollat ARP, ICMP

Sovellusprotokollat PROFINET IO, HTTP, SNMP, SEW-Application-Services

Kaytetyt porttinumerot 80, 161, 310, PROFINET DCE/RPC Ports (dynaamisesti End
Point Mapperin kautta)

Conformance Class C

Sovellusprofiilit PROFIsafe, PROFlenergy (valmisteilla)

Sallitut kaapelityypit alk. kategoriasta 5, luokka D standardin IEC 11801 mukaisesti

Kaapelin maksimipituus (Switch zu Switch) | 100 m

GSD-tiedoston nimi GSDML-Vx.yz-SEW-MOVI-C-CONTROLLER-UHX25-UHX45-
vvvvkkpp-hhmmss
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Tekniset tiedot
Porttiyhteenveto

8.5 Porttiyhteenveto
8.5.1 Liitantakuvaus

MOVI-C®-ohjaimen Ethernet-liitannailla on seuraavat toiminnot:

«  X30 - EtherCAT®/SBus"S-liitantad master-liitannalle

» X80 — engineering-liitanta

*  X40/X41 — kenttavaylaliitannat slave-liitannalle
8.5.2 Engineering-liitanta
Port TCP/ | Toiminto Oikeutus

UDP
21 TCP |FTP Lukeminen ja tiedostojarjestelmaan kirjoittami-
nen
23 TCP |Telnet OEM-diagnoositietojen lukeminen
310 TCP |Data-Streaming Lukeminen ja kirjoittaminen kaikkiin indisoitui-
hin parametreihin
11740 - TCP |CODESYS Engineering Lukeminen ja kirjoittaminen
11743
1740 - 1743 |UDP |CODESYS Engineering Lukeminen ja kirjoittaminen
8.5.3 PROFINET
Port TCP/ | Toiminto Oikeutus
UDP

Dynaaminen |UDP |PROFINET DCE/RPC Lukeminen ja kirjoittaminen kaikkiin indisoitui-
portin maari- hin parametreihin
tys End
Point Map-
perin kautta
Ethertype 8892hex | Prosessidatan siirto Ohjaava yhteys

Ethertype 88B5hex

SEW-EURODRIVEN osoite-editori

Lukeminen ja kirjoittaminen Ethernet-liitannan
osoiteparametreihin

310 TCP |Data-Streaming Lukeminen ja kirjoittaminen kaikkiin indisoitui-
hin parametreihin
161 UDP |SNMP Lukeminen MIBsiin
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Tekniset tiedot
MOVI-C® CONTROLLER standardin mittapiirros

8.6 MOVI-C® CONTROLLER standardin mittapiirros
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