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1 Generell informasjon
Bruk av dokumentasjonen

1 Generell informasjon

1.1 Bruk av dokumentasjonen

Foreliggende versjon av dokumentasjonen er originalutferelsen.

Denne dokumentasjonen er en del av produktet. Dokumentasjonen skal benyttes av
alle personer som utfgrer arbeid i forbindelse med montering, installering, oppstart og
service pa produktet.

Sarg for at en lesbar versjon av dokumentasjonen er tilgjengelig. Kontroller at de som
er ansvarlige for anlegg og drift, samt personer som arbeider med produktet pa eget
ansvar, har lest og forstatt hele dokumentasjonen. Ta kontakt med SEW-EURODRIVE
ved eventuelle uklarheter eller hvis du gnsker mer informasjon.

1.2 Oppbygging av advarslene

1.21 Beskrivelse av signalord

Tabellen nedenfor viser inndelingen og betydningen av signalordene for advarsler.

Signalord Forklaring Folger ved neglisjering
A FARE Umiddelbart overhengende fare Livsfare eller alvorlige personskader.
A ADVARSEL Mulig farlig situasjon Livsfare eller alvorlige personskader.
A FORSIKTIG Mulig farlig situasjon Lette personskader
VIKTIG Mulige materielle skader Skader pa produktet eller produktets
omgivelser

MERK Nyttig merknad eller tips: Forenkler

produkthandteringen.

1.2.2 Oppbygging av advarslene som gjelder de forskjellige kapitlene

Advarslene til de forskjellige kapitlene gjelder ikke kun for en spesiell handling, men
for flere handlinger innenfor ett tema. Faresymbolene som brukes, viser til enten en
generell eller en spesifikk fare.

Her ser du den formelle oppbyggingen av en advarsel til et bestemt kapittel:
SIGNALORD!

Type risiko og risikoens kilde.

Mulige fglger ved neglisjering.

» Tiltak for & forhindre risikoen.

6 Handbok — MOVI-C® CONTROLLER standard med feltbussgrensesnitt PROFINET 10
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Generell informasjon 1
Garantikrav

Faresymbolenes betydning

Faresymbolene som du ser pa advarslene, har fglgende betydning:

Faresymbol Forklaring

Generelt farlig omrade

Advarsel om farlig elektrisk spenning

Advarsel om varme overflater

Advarsel om klemfare

Advarsel om svevende last

> P>

Advarsel om automatisk start

1.2.3 Oppbygging av implementerte advarsler

De implementerte advarslene er integrert direkte i instruksene, umiddelbart i forkant
av beskrivelsene av det farlige tiltaket.

Her ser du den formelle oppbyggingen av en implementert advarsel:

A SIGNALORD! Type risiko og risikoens kilde. Mulige falger ved neglisjering. Tiltak
for & forhindre risikoen.

1.3 Garantikrav

Folg informasjonen i denne dokumentasjonen! Dette er en forutsetning for feilfri drift
og for at eventuelle garantikrav kan gjgres gjeldende. Les dokumentasjonen for arbei-
det med produktet startes opp!

Handbok — MOVI-C® CONTROLLER standard med feltbussgrensesnitt PROFINET 10 7



Generell informasjon

Ansvarsfraskrivelse

14 Ansvarsfraskrivelse

Folg merknadene i denne dokumentasjonen! Det er en grunnleggende forutsetning for
forskriftsmessig drift. Kun med denne forutsetningen vil produktene kunne oppna
angitte produktegenskaper og ytelser. SEW-EURODRIVE patar seg ingen form for an-
svar for personskader, materielle skader eller formuesskader som matte oppsta fordi
driftsveiledningen ikke folges. | slike tilfeller utelukker SEW-EURODRIVE
produktansvar.

1.5 Tilleggsdoukmentasjon

For alle andre komponenter gjelder tilhgrende dokumentasjon.

1.6 Produktnavn og merker

Produktnavn som er angitt i denne dokumentasjonen er merker eller registrerte
varemerker for respektive innehaver.

1.7 Merknader til opphavsrett

© 2017 SEW-EURODRIVE. Alle rettigheter forbeholdt. Enhver form for kopiering, be-
arbeiding, publisering og/eller annen bruk er strengt forbudt.
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2.2

Sikkerhetsmerknader
Innledende merknader

Sikkerhetsmerknader

Innledende merknader

Falgende generelle sikkerhetsmerknader er ment a skulle forhindre personskader og
materielle skader og refererer hovedsakelig til bruk av produktene som er angitt her.
Hvis du benytter ytterligere komponenter, ma ogséa disse komponentenes advarsler og
sikkerhetsmerknader fglges.

Driftsansvarliges plikter

Som driftsansvarlig ma du sgrge for at de grunnleggende sikkerhetsmerknadene fgl-
ges og overholdes. Kontroller at de som er ansvarlige for anlegget og driften, samt
personer som arbeider med produktet pa eget ansvar, har lest og forstatt alt innholdet
i dokumentasjonen.

Som driftsansvarlig ma du sgrge for at nedenstaende arbeid bare utfgres av kvalifisert
fagpersonell:

»  Oppstilling og montering

* Installasjon og tilkobling

+ Idriftsettelse

» Vedlikehold og reparasjoner
» Sette ut av drift

*  Demontering

Sarg for at alle personer som arbeider med produktet falger forskriftene, bestemmel-
sene, dokumentasjonen og informasjonen nedenfor.

* Nasjonale og regionale forskrifter for sikkerhet og forebygging av ulykker
* Advarsler og sikkerhetsskilt pa produktet

» All ytterligere, tilhgrende prosjekteringsdokumentasjon, installerings- og idriftsettel-
sesveiledninger og koblingsskjemaer

* Produkter som er skadet méa aldri monteres, installeres eller settes i drift
» Alle anleggsspesifikke spesifikasjoner og bestemmelser

Kontroller at anlegg som produktet er installert i, er utstyrt med ekstra overvakings- og
verneinnretninger. Fglg i den forbindelse alle gyldige sikkerhets- og lovbestemmelser
rundt tekniske arbeidsmidler og forskrifter for forebygging av ulykker.

2
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2 Sikkerhetsmerknader

Malgruppe

2.3 Malgruppe

Fagpersonell for
mekanisk arbeid

Fagpersonell for
el-arbeid

Annen kvalifika-
sjon

Oppleert personell

Mekanisk arbeid skal kun utfgres av autorisert fagpersonell med egnet utdannelse.
Med fagpersonell menes i denne sammenheng personer som har erfaring med opp-
bygging, mekanisk installasjon og reparasjon av produktet, og som har fglgende kva-
lifikasjoner:

*  Opplaering innenfor omradet mekanikk i henhold til nasjonale forskrifter
» Kjennskap til denne dokumentasjonen

El-arbeid skal kun utfgres av autorisert elektriker med egnet utdannelse. Med autori-
sert elektriker menes i denne dokumentasjonen personer som har erfaring med
elektrisk installasjon, idriftsettelse, utbedring av feil og reparasjon av produktet og som
har fglgende kvalifikasjoner:

* Opplaering innenfor omradet elektroteknikk i henhold til nasjonale forskrifter
* Kjennskap til denne dokumentasjonen

Utover dette ma personene veere kjent med gyldige sikkerhetsforskrifter og lovbe-
stemmelser samt alle standarder, direktiver og lovbestemmelser som er angitt i denne
dokumentasjonen. Personene ma ha uttrykkelig bedriftsintern autorisasjon til & sette i
drift, programmere, parametrisere, kiennemerke og jorde enheter, systemer og strgm-
kretser iht. gjeldende standarder.

Alt arbeid pa @vrige sektorer som transport, lagring, drift og deponering méa kun utfe-
res av personell med ngdvendig oppleering. Oppleeringen ma gjgre personellet i stand
til & utfere nedvendige oppgaver og handlingsskritt pa en trygg og korrekt méte.

2.4 Korrekt bruk

Produktet er konstruert til @ monteres i koblingsskap for elektriske anlegg eller maski-
ner.

Ved montering i elektriske anlegg eller maskiner er idriftsettelse av produktet ikke tillatt
for det er fastsatt at maskinen tilsvarer alle lokale bestemmelser og retningslinjer. For
Europa gjelder som eksempel maskindirektiv 2006/42/EF samt EMC-direktiv 2014/30/
EU. Folg EN 60204-1 (Maskiners sikkerhet — Elektrisk utstyr i maskiner).

Tekniske data samt informasjon om tilkoblingsbetingelser finner du pa merkeskiltet og
i kapitlet "Tekniske data" i dokumentasjonen. Det er tvingende ngdvendig a overholde
disse dataene og betingelsene.

Hvis produktet ikke benyttes korrekt eller hvis det benyttes pa en ukyndig mate, er det
fare for alvorlige personskader eller materielle skader.

241 Bruk av lgfteanordninger

For & unnga livsfare som fglge av lgfteanordninger som faller ned ma du veere opp-
merksom pa felgende nar produktet benyttes i applikasjoner med lgfteanordning:

» Benytt mekaniske verneanordninger.
* Lgfteanordningen ma settes i drift.

2.5 Funksjonell sikkerhetsteknikk

Hvis dokumentasjonen ikke uttrykkelig tillater det, skal produktet ikke ivareta noen
form for sikkerhetsfunksjoner uten overordnede sikkerhetssystemer.

1()  Handbok — MOVI-C® CONTROLLER standard med feltbussgrensesnitt PROFINET 10
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Sikkerhetsmerknader 2
Transport

2.6 Transport

Kontroller leveransen umiddelbart med hensyn til eventuelle transportskader. Kontakt
transportfirmaet omgaende hvis leveransen har skader. Hvis produktet er skadet, skal
montering, installering og idriftsettelse ikke foretas.

Folg instruksene nedenfor ved transport:
» Kontroller at produktet ikke utsettes for mekaniske slag under transport.
Hvis nadvendig brukes egnet og tilmalt transportmiddel.

Se informasjonen vedrgrende klimatiske betingelser i henhold til kapitlet "Tekniske
data".

2.7 Oppstilling/montering
Installering og kjgling av produktene ma utferes i samsvar med forskriftene i do-
kumentasjonen.

Ikke utsett produktet for stor, mekanisk belastning. Produktet og komponentene ma
ikke stikke ut i fotgjengerfelt og transportveier. Spesielt skal man sgrge for at ingen
komponenter deformeres eller at isolasjonsavstander endres ved transport og handte-
ring. Elektriske komponenter ma ikke skades eller gdelegges mekanisk.

Se merknadene i kapitlet i dokumentasjonen.

2.71 Bruksbegrensninger
Dersom annet ikke er uttrykkelig angitt, er falgende brukstilfeller ikke tillatt:
+ Drift i eksplosjonsfarlige omrader
* Bruk i omgivelser med skadelig olje, syre, gass, damp, stev og straling

* Bruk med mekaniske vibrasjons- og stagtbelastninger som overskrider kravene i
EN 61800-5-1

*  Bruk over 4000 m over havet

Handbok — MOVI-C® CONTROLLER standard med feltussgrensesnitt PROFINET 10 7| ]



2 Sikkerhetsmerknader

Elektrisk installasjon

2.8 Elektrisk installasjon

Kontroller at alle ngdvendige deksler er montert etter den elektriske installasjonen.

Sikkerhetstiltak og sikkerhetsutstyr ma vaere i henhold til gyldige forskrifter (for eksem-
pel EN 60204-1 eller EN 61800-5-1).

2.81 Ngdvendig vernetiltak

Kontroller at produktet er korrekt koblet til beskyttelsesjord.

29 Bussystemer

Med et bussystem kan elektroniske drivkomponenter i stor grad tilpasses forholdene
pa anlegget. Det er da fare for at endringer av parametere som ikke er synlige utenfra,
forer til uventede, men ikke ukontrollerte systemegenskaper, og dette kan pavirke
driftssikkerheten, systemets tilgjengelighet eller datasikkerheten negativt.

Seerlig i Ethernet-baserte, nettkoblede systemer og engineering-grensesnitt er det
spesielt viktig a serge for at uautorisert tilgang ikke er mulig.

Bruk av IT-spesifikke sikkerhetsstandarder supplerer tilgangsbeskyttelsen for portene.
Du finner en oversikt over portene i de aktuelle tekniske data for enheten som brukes.

12 Handbok — MOVI-C® CONTROLLER standard med feltbussgrensesnitt PROFINET 10
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3.141

Innledning
Generelt

Innledning

Generelt

Kort betegnelse

| denne veiledningen brukes fglgende korte betegnelse:

Typebetegnelse Kort betegnelse
MOVI-C® CONTROLLER standard UHX25A | MOVI-C® CONTROLLER
Overordnet styring PLS

Handbokens innhold
Denne handboken beskriver:
+ Monteringen av MOVI-C® CONTROLLER
« Grensesnittene og lysdiodene pa MOVI-C® CONTROLLER
« Engineering-tilgangen til MOVI-C® CONTROLLER

« Konfigurasjon og idriftsettelse av MOVI-C® CONTROLLER med feltbussgrense-
snittet PROFINET 10

Videreferende litteratur

For enkel og effektiv engineering av MOVI-C® CONTROLLER bear du bestille falgende
viderefgrende dokumentasjon i tillegg til denne handboken:

« Handboken "Automatisering med MOVI-C® CONTROLLER"

*  Produkthandbok "Applikasjonsomformer MOVIDRIVE® modular"
«  Produkthandbok "Applikasjonsomformer MOVIDRIVE® system"
Bruk alltid nyeste versjon av programvarens dokumentasjon.

Pa hjemmesidene til SEW-EURODRIVE (www.sew-eurodrive.com) finner du et stort
utvalg av var dokumentasjon pa ulike sprak. Dokumentene kan lastes ned.

Om gnsket kan du ogsa bestille dokumentene i trykket og bundet form hos
SEW-EURODRIVE.

Handbok — MOVI-C® CONTROLLER standard med feltbussgrensesnitt PROFINET 10 7| 3
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Innledning
MOVI-C® CONTROLLER standard UHX25A

3.2 MOVI-C® CONTROLLER standard UHX25A

MOVI-C® CONTROLLER i effektklasse "standard" er en Motion-Controller for kreven-
de automatiseringsoppgaver. Sanntidsoperativsystemet garanterer sveert korte reak-
sjonstider og en ytelsessterk tilkobling av systembusser fra SEW-EURODRIVE og
standardfeltbusser.

MOVI-C® CONTROLLER egner seg for automatisering av maskiner og celler for inntil
to interpolerende aksler og seks hjelpeaksler, avhengig av applikasjonsprogrammets
starrelse. Den kan med fordel brukes til komplekse oppgaver med bevegelsesstyring
som f.eks. kamskive og robotsystemer.

3.21 Utstyrsvarianter

MOVI-C® CONTROLLER er tilgjengelig i booksizeformat med felgende feltbuss-
grensesnitt for montering i koblingsskap.

Enhetsvariant Feltbussgrensesnitt

UHX25A-N MOVI-C® CONTROLLER med feltbussgrensesnitt PROFINET
IO for slave-tilkobling

UHX25A-E MOVI-C® CONTROLLER med feltbussgrensesnitt EtherNet/
IP™ eller Modbus TCP for slave-tilkobling (under forberedelse)

3.2.2 Merkeskilt

Type: UHX25A-N
SO#: 01.1234567890.0001.17

EURODRIVE Eingang/ Input

D-76646 Bruchsal U= DC 24V I(max) = DC 0.42A
Made in Germany T=0..+60°C IP 20
CONTROLLER Status: 10 11 12 13 14 Feldbus: PROFINET
61 01 01 01 01 MAC-ID: 111213141516 HH
standard
Freitextzeile mit maximal 51 Zeichen

20322177803

3.23 Typekode
Tabellen nedenfor viser skjemaet for typekoden:

Eksempel: UHX25A-N

Produktnavn | UHX | MOVI-C® CONTROLLER

Modellserie 25 |Standard

Versjon A |Versjonsstatus

Varianter N |+ N =med feltbussgrensesnitt PROFINET IO

* E = med feltbussgrensesnitt EtherNet/IP™ eller Mod-
bus TCP (under forberedelse)
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Innledning
MOVI-C® CONTROLLER standard UHX25A

3.24 Oversikt over kommunikasjonsgrensesnittene
MOVI-C® CONTROLLER er utstyrt med mange kommunikasjonsgrensesnitt:

» Ethernet-kommunikasjonsgrensesnittene brukes til engineering av
MOVI-C® CONTROLLER, til tilkobling av et operatgrpanel, samt til kommunikasjon
med andre Ethernet-stasjoner (f.eks. med en PLS).

« EtherCAT®/SBus™VS-grensesnittet brukes til styring av applikasjonsomformere, 1/
O-moduler og andre EtherCAT®-slave-komponenter.

(2]
(3] [4]
= = & @ @l
JJ sy = 2 Aw\ AL
=T o || o] |
el T :: == 1 = ] [~
i O
f;;g J SEW SEW SEW
safll] . 1 1
UUUUUU &
2
3| ] ] ]
— £ lij - &l I e '
@
(5] (71
20411752075
[11 Nettspenning [6] MOVI-C® CONTROLLER
[2] Feltbusstilkobling [6] Akselforbindelse MOVIDRIVE® modular
[3] Engineering-tilkobling [71 MOVIDRIVE® system

[4] EtherCAT®/SBus™S-tilkobling

Handbok — MOVI-C® CONTROLLER standard med feltbussgrensesnitt PROFINET 10



Innledning
MOVI-C® CONTROLLER standard UHX25A

Engineering-grensesnitt
Via dette grensesnittet (X80) kan fglgende funksjoner utfgres:
« Engineering av MOVI-C® CONTROLLER
» PC-visualisering (f.eks. OPC-grensesnitt)
+ Tilknytning til styrenivaet
Engineering av MOVI-C® CONTROLLER inkluderer falgende arbeid:
» Konfigurering
* Parametrisering
*  Programmering

Engineering utferes ved hjelp av engineering-programvare MOVISUITE®. Denne
programvaren har mange forskjellige, effektive komponenter for idriftsettelse og dia-
gnostikk av alle tilkoblede enheter fra SEW-EURODRIVE.

EtherCAT®/SBusf'VS-grensesnitt

Via EtherCAT®/SBus™S-grensesnittet (X30) kan falgende enheter kobles til
MOVI-C® CONTROLLER:

« Applikasjonsomformer MOVIDRIVE® modular

+ Applikasjonsomformer MOVIDRIVE® system

+  MOVI-PLC® I/O-system C

» Eksterne komponenter med prosjekteringsfil ETG

Maks. antall applikasjonsomformere som kan kobles til MOVI-C® CONTROLLER: 8.

Systembuss CAN 1

Under forberedelse

Feltbussgrensesnitt
Via feltbussgrensesnittene (X40, X41) kan MOVI-C® CONTROLLER kobles til en PLS.
Feltbussgrensesnittet er integrert i MOVI-C® CONTROLLER.

3.2.5 SD-minnekort OMH25A

SD-minnekortet (Secure Digital Memory Card) er ngdvendig for driften av
MOVI-C® CONTROLLER og inneholder firmware, IEC-programmet, brukerdata (f.eks.
resepter) samt parametersett for de underordnede MOVI-C®-omformerne fra
SEW-EURODRIVE. Det kan brukes til sikkerhetskopiering og til automatisk paramet-
risering ved utskiftning. SD-minnekortet OMH25A settes i innstikkplassen (XM) pa
MOVI-C® CONTROLLER.
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Innledning
Engineering-programvare MOVISUITE®

Engineering-programvare MOVISUITE®

Den nye engineering-programvaren MOVISUITE® er operativ plattform for alle
MOVI-C® maskin- og programvarekomponenter.

Felgende MOVI-C®-enheter stgttes per i dag av MOVISUITE®:

+  MOVI-C® CONTROLLER

« Applikasjonsomformer MOVIDRIVE® modular, enakselmodul og toakselmodul
« Applikasjonsomformer MOVIDRIVE® system

Fglgende engineering-oppgaver kan utfares komfortabelt med MOVISUITE®:

* Prosjektering

+ Idriftsettelse

» Parametrisering

* Programmering

» Diagnose

Fordeler ved MOVISUITE®

MOVISUITE® byr pa falgende fordeler:
* Enkel og intuitiv betjening
* Prosjektadministrasjon for lagring av enheter og datasett

+ Komfortabel videre fordeling av prosjekter giennom automatisk opprettelse av e-
post

» Automatisk opprettelse av prosjekter fra skannede enheter
» Forberedelse av idriftsettelse i planleggingsfasen, selv uten tilkoblede enheter

* Oppbyggingen av drivlinjen fra motor til gir skjer giennom produktkatalogen eller
ved automatisk identifisering av girmotordata gjennom lesing av det elektroniske
merkeskiltet som er lagret i motorgiveren

* Produktkatalog for & velge giver, bremser, reguleringsprosedyre, brukerenheter

+ Klargjegring av standard-drivlinjer og drivfunksjoner sammenfattet i FCB’er (Func-
tion Control Blocks)

» Komfortabel, grafisk idriftsettelse og parametrisering av drivlinjen
* Funksjonsvisning med oversikt over status for tilkoblede enheter

* Opprettelse av logisk illustrasjon av anlegget i funksjonsvisningen ved hjelp av
valgfri strukturering av enhetene

» Enkel oppkalling av ulike typer manuell drift

» Utfarlige meldinger og utbedringstiltak ved feil

» Registrering og stette av enhetsveksel

»  Synkroniseringsfunksjoner for enhetsdata

» Datastyring med klart merkede overfgringsretninger for dataoverfering

» Diagnose av drivenhetene via integrert oscilloskop med inntil ti opptakskanaler
 Integrering av IEC Editor for programmering av MOVI-C® CONTROLLER
 Integrering av MOVIKIT® MultiMotion (flere MOVIKIT®-moduler falger)

+ Langtids-datainnsamling pa engineering-PC’ens harddisk
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4 Installeringsmerknader

Mekanisk installasjon

4 Installeringsmerknader

4.1 Mekanisk installasjon

A FORSIKTIG
Fare for personskader og materielle skader.
Du ma ikke installere en defekt eller skadet MOVI-C® CONTROLLER.

» Far hver montering ma du kontrollere enheten med tanke pa utvendige skader,
og skifte ut enheter som har skader.

411 Minimum klaring og plassering

MOVI-C® CONTROLLER monteres i koblingsskapet. Vaer oppmerksom pa dette
under monteringen:

« For a sikre en uhindret kjgling av MOVI-C® CONTROLLER méa det holdes en
klaring pa minst 100 mm over og under huset. Pass pa at luftsirkulasjonen i dette
omradet ikke reduseres pa grunn av kabler eller annet installasjonsmateriell.

« Serg for at MOVI-C® CONTROLLER ikke plasseres i omrader der det strammer ut
varmluft fra andre apparater.

« Det kreves ikke klaring pa sidene. Du ma ikke plassere MOVI-C® CONTROLLER
og andre enheter (f.eks. MOVIDRIVE® modular) i rekke.

* Enhetene skal kun monteres loddrett. Montering liggende, pa tvers eller opp ned
er ikke tillatt.

MOVI-C® CONTROLLER monteres pa en DIN-skinne.

4.2 Elektrisk installasjon
MERK
i Installasjon med sikker frakobling.

Enheten oppfyller alle krav om sikkert skille mellom effekt- og elektronikkoblinger i
henhold til EN 61800-5-1. For at en sikker frakobling skal veere gitt, ma de tilkoblede
signalstreamkretsene oppfylle kravene iht. SELV (Safe Extremly Low Voltage) eller
PELV (Protective Extra Low Voltage). Installasjonen ma oppfylle kravene til sikker
frakobling.
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4.21

Installeringsmerknader
Elektrisk installasjon

Skjerming og legging av busskabler

VIKTIG

Fare for at det flyter en utligningsstrem pa grunn av feil type, skjerming og/eller
legging av busskabel.

Mulige materielle skader.

Ved jordpotensialsvingninger kan det flyte en utligningsstram over skjermen som
er tilkoplet pa begge sider og med jordingspotensial (PE). | dette tilfellet ma det
serges for en tilstrekkelig potensialutligning iht. gyldige IEC-bestemmelser.

Bruk bare skjermede kabler og forbindelseselementer som oppfyller kravene i henhold
til kategori 5, klasse D, i henhold til IEC 11801 utgave 2.0.

En fagmessig skjerming av busskabelen demper de elektriske spredningene som kan
forekomme i industriomrader. Med felgende forholdsregler oppnar du de beste av-
skjermingsegenskapene:

Trekk festeskruene til plugger, moduler og potensialutligningsledninger til for hand.
Bruk kun kontakter med metallhus eller metallisert hus.

Avskjermingen i pluggen ma tilkobles over en stor flate.

Legg avskjermingen til busskabelen pa begge sider.

Signal- og busskabelen ma ikke legges parallelt med effektkabler (motorlednin-
ger), men helst i adskilte kabelkanaler.

Bruk metalliske, jordede kabelbrisker i industrielle omgivelser.

For signalkabelen og tilhgrende potensialutligning til hverandre med liten avstand
og over den korteste veien.

Unnga forlengelse av busskabler over pluggforbindere.
Legg bussledningene langs og nzer eksisterende godsflater.

Handbok — MOVI-C® CONTROLLER standard med feltbussgrensesnitt PROFINET 10
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4 Installeringsmerknader

Elektrisk installasjon

4.2.2

Funksjonsbeskrivelse av klemmene
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A: Visning fra oppsiden
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B: Visning fra forsiden

Nr.

Betegnelse

Klemme

Funksjon

(1]

Tilkobling for DC 24 V-forsynings-
spenning
(2-polet tilkobling)

X5

Spenningsforsyning DC 24 V

[2] | EtherCAT®/SBus™"S-grensesnitt X30 |Master-tilkobling EtherCAT®/SBus™Y®
(RJ45-kontakt)

[3] | Tilkobling for systembuss X85 | Systembuss CAN 1
(3-polet tilkobling)

[4] | Reset-tast T1 Reset

[5] | DIP-bryter S3 » Stilling nederst:

Standard-IP-adresse for engineering-grense-
snitt X80: 192.168.10.4 (kan ikke endres)

» Stilling gverst:
IP-adresse som brukeren har stilt inn pa SD-
minnekortet
(ved levering er standard-IP-adresse for engi-
neering-grensesnitt X80: 192.168.10.4)
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Installeringsmerknader 4
Elektrisk installasjon

Nr. Betegnelse Klemme Funksjon

[6] | SD-innstikkplass XM Innstikkplass for SD-minnekort OMH25A (styrings-
del med firmware, IEC-program, brukerdata)

MERK: Nar du setter inn SD-minnekortet, ma du
pase at det innrettes korrekt: Merkeskiltet ma
befinne seg pa hayre side av SD-minnekortet.

[7]1 | Engineering-grensesnitt X80 | Tilkobling for engineering-PC
(RJ45-kontakt) Standard-IP-adresse: 192.168.10.4
(avhengig av DIP-bryterstilling S3)
[8] | Feltbuss-grensesnitt X40/ |+ MOVI-C® CONTROLLER UHX25A-N: Slave-
(RJ45-kontakt) X41 tilkobling PROFINET IO

¢ MOVI-C® CONTROLLER UHX25A-E: Slave-til-
kobling for EtherNet/IP™ eller Modbus TCP
(under forberedelse)

24776254/NO — 12/2017

423 Spenningsforsyning
Til spenningsforsyning brukes en ekstern DC 24 V-nettdel:
» Effektforbruk P, =10 W
»  Stremforbruk I,., = 420 mA (ved forsyningsspenning DC 24 V)
Maks. tillatt lengde pa DC 24 V-tilfgrselsledningen er 30 m.

Koblingsskjema

e T
)
X5
] g; +24 V J,@
] @:ig SND ¥ DC 24V
C g LD

UAD
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X85
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4 Installeringsmerknader

Elektrisk installasjon

4.2.4 Tilkobling av engineering-PC

MOVI-C® CONTROLLER kobles via engineering-grensesnitt X80 (RJ45-plugg) til engi-
neering-PC eller andre stasjoner i nettverket (f.eks. visualiseringssystemer). Kom-
munikasjonen skjer via Ethernet.

Enheten kobles til de andre stasjonene i nettverket via en skjermet twisted-pair-led-
ning etter kategori 5, klasse D iht. IEC 11801 utgave 2.0.

—_—

IR0N

10
L2 0
L3 0
L4 0

XM

ssD
X80

L/AQ

us1)

BF (
X40
L/AQ

X41
L/AQ

UHX25A-N

20411710475

MERK

| henhold til IEEE std 802.3, 200 Edition er maksimal ledningslengde for
10 MBaud/100 MBaud/1000 MBaud Ethernet (10BaseT/100BaseT/1000BaseT) mel-
lom to stasjoner i nettverket, 100 m.

jde
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Installeringsmerknader
Elektrisk installasjon

4.2.5 Tilkobling EtherCAT®/SBus-'S-master

MOVI-C® CONTROLLER fungerer som EtherCAT®/SBus”"S-master for de underord-
nede applikasjonsomformerne (EtherCAT®/SBus™"S-slaver). Kommunikasjonen skjer
via den EtherCAT®-baserte, raske systembussen SBus™"® (klemme X30).

EtherCAT®/SBus-'S-busstopologi

fde

Endemotstand

Stasjonsadresse

EtherCAT®/SBus™"S er konstruert for linjeformet busstruktur med RJ45-plugger.
EtherCAT®/SBusP-S-slave-enhetene kobles til via en skjermet twisted-pair-ledning.

MERK

| henhold til IEEE std 802.3, 200 Edition er maksimal ledningslengde for
10 MBaud/100 MBaud/1000 MBaud Ethernet (10BaseT/100BaseT) mellom to
EtherCAT®/SBus”-S-stasjoner, 100 m.

En endemotstand (f.eks. med bussavslutningsmotstander) er ikke ngdvendig. Hvis en
ytterligere enhet ikke er koblet til en enhet, registreres dette automatisk.

EtherCAT®/SBus™S-enheter fra SEW-EURODRIVE har ingen adresse som kan stilles
inn pa selve enhetene. De registreres via posisjonen i busstrukturen og far tildelt en
adresse fra EtherCAT®/SBus™"S-master.

Handbok — MOVI-C® CONTROLLER standard med feltbussgrensesnitt PROFINET 10
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4 Installeringsmerknader

Elektrisk installasjon

4.2.6 Tilkobling systembus CAN

Under forberedelse

4.2.7 Tilkobling feltbuss-slave

MOVI-C® CONTROLLER fungerer som feltbuss-slave for PLS (feltbuss-master).
Kommunikasjonen skjer via Ethernet.

MOVI-C® CONTROLLER kobles til Ethernet-nettverket via fglgende klemmer:
e X40 (RJ45-plugg)
* X441 (RJ45-plugg)

Enheten kobles til de andre stasjonene i nettverket via en skjermet twisted-pair-led-
ning etter kategori 5, klasse D iht. IEC 11801 utgave 2.0.

———T—

1 710
L1 0
L2 0
L3 0
L4

{

X80
L/AQ

x|

m
|

ust()

& X40
X40 L/AU

ilE

x4
Nlil= X41

L/A()

UHX25A-N

20467300747

MERK

| henhold til IEEE std 802.3, 200 Edition er maksimal ledningslengde for
10 MBaud/100 MBaud MBaud Ethernet (10BaseT/100BaseT) mellom to stasjoner i
nettverk, 100 m.

jde
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Installeringsmerknader 4
Elektrisk installasjon

Den integrerte Ethernet-svitsjen

Autocrossing

Autonegotiation

Enheten har en toports Ethernet-bryter for tilkobling av feltbussteknikk. Fglgende
nettverktstopologier stattes:

» Tretopologi

» Stjernetopologi
» Linjetopologi

* Ringtopologi

Ethernet-svitsjens to porter som fares mot utsiden, har Autocrossing-funksjonalitet. Du
kan bruke bade Patch- og Crossover-kabelen for forbindelsen til neste Ethernet-sta-
sjon.

Under opprettelsen av forbindelse til neste stasjon forhandler begge Ethernet-stasjo-
nene overfgringshastighet og duplex-modus. Ethernet-tilkoblingens to Ethernet-porter
stgtter i denne forbindelse Autonegotiation-funksjonaliteten og arbeider alternativt med
en overfgringshastighet pa 100 MBit eller 10 MBit i helduplex- eller i halvduplex-
modus.
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4 Installeringsmerknader

Klemmetilordning

4.3 Klemmetilordning
MERK
i Referansepotensial integrert i enhet:
Referansepotensial som er integrert i enheten betegnes i tabellen nedenfor med
GND.
MERK
i Tilordningen "reservert" betyr at det ikke ma kobles noen kabel til denne tilkoblingen.
Presenta- Klemme Tilkobling Kort beskrivelse
sjon
Ol bl2av | X5:24V V24V DC 24 V forsyningsspenning
QI [xfeno X5:GND GND Referansepotensial
; |X30 Rask SBus™ S basert pa EtherCAT®
8
Slik X85:1 DGND Referansepotensial
% 2 X85:2 CAN 1H Systembuss CAN 1 High
M ’ X85:3 CAN 1L Systembuss CAN 1 Low
10/100 BaseT | 1000 BaseT 10/100 BaseT 1000 BaseT
X80:1 TX+ DA+ Transmitterledning (+) | Toveis par A
X80:2 TX- DA- Transmitterledning (-) | Toveis par A
X80:3 RX+ DB+ Mottaksledning (+) Toveis par B
X80:4 reservert DC+ - Toveis par C
X80:5 reservert DC- - Toveis par C
X80:6 RX- DB- Mottaksledning (-) Toveis par B
X80:7 reservert DD+ - Toveis par D
X80:8 reservert DD- - Toveis par D
X40/X41:1 | TX+ Transmitterledning (+)
X40/X41:2 | TX- Transmitterledning (-)
X40/X41:3 |RX+ Mottaksledning (+)
X40/X41:4 |reservert -
X40/X41:5 |reservert -
X40/X41:6 |RX- Mottaksledning (-)
X40/X41:7 |reservert -
X40/X41:8 |reservert -
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Installeringsmerknader
Status-LED-er

44 Status-LED-er
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X40
|- I
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X41 @’/,/
L/Aﬂﬁ/%
UHX25A-N
20412917387
A: Visning fra oppsiden B: Visning fra forsiden

[1]1 L/A: Status for EtherCAT®/SBus™S-forbindelse

[2] L5: Status for systembuss CAN (stgttes ikke enda)

[3] L1: Status for firmware til MOVI-C® CONTROLLER

[4] L2: Status for IEC-programmet

[5] L3: Reservert

[6] L4: Status for systembuss SBus™® (stattes ikke ennd)
[7]1 L/A: Status for engineering-forbindelsen

[8] USH1: Feltbussens driftsstatus

[9] BF: Bussfeil

[10] L/A: Status for feltbussforbindelsen
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Installeringsmerknader

Status-LED-er

4.41

4.4.2

4.4.3

Status-LED "L1"

Viser firmwarens status, bade i boot-fasen og under drift.

Under boot-fasen

Status Mulig arsak Tiltak
Rad Enhetens firmware startes Ta kontakt med kundeservice
ikke. hos SEW-EURODRIVE.
Oransje SD-minnekortet er ikke satt Sett et SD-minnekort inn i
inn. enheten.
SD-minnekortets filsystem er | Ta kontakt med kundeservice
korrupt. hos SEW-EURODRIVE.
Grgnn SD-minnekortet har innhold Ta kontakt med kundeservice

med feil.

hos SEW-EURODRIVE.

Rad, blinker med
1Hz

SD-minnekortet har innhold
med feil.

Enhetens firmware feilaktig.

Ta kontakt med kundeservice
hos SEW-EURODRIVE.

Under drift

Status

Mulig arsak

Tiltak

Grgnn, blinker med
0,5Hz

Enhetens firmware kjgrer for-
skriftsmessig.

Rad, blinker med

0,5 Hz

Enhetens firmware feilaktig.

Ta kontakt med kundeservice
hos SEW-EURODRIVE.

Status-LED "L2"

Viser status for IEC-programmet.

Status

Mulig arsak

Tiltak

AV

Et IEC-program er ikke lastet.

Last et IEC-program til enhe-
ten.

Oransje, blinker med
0,5Hz

Programforlgpet er stanset.

Start IEC-programmet.

Rad, blinker med
0,5Hz

IEC-programmet er feilaktig.

Kontroller og korriger IEC-
programmet.

Grgnn, blinker med
0,5Hz

IEC-programmet kjgrer som
det skal.

Status-LED "L3"

LED

Forklaring

- Er reservert.
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444

Status-LED "US1"

Signaliserer feltbussens driftsstatus. Status-LED "US1" oppfyller og gar ut over

Installeringsmerknader
Status-LED-er

kravene i AIDA (Automatisierungslinitiative Deutscher Automobilhersteller).

Status

Mulig arsak

Tiltak

Grgnn

Feltbusselektronikken kjarer
som den skal.

Grgnn, blinker
Lyser:0,5s
Utkoblet: 3 s

Feltbusselektronikken er i
energisparende modus
(standby-drift).

Oransje, blinker

Feltbusselektronikken startes

Lyser: 0,25 s akkurat etter en reset.
Utkoblet: 0,25 s
Rad Feil i enhetens maskinvare. Koble enheten ut og inn igjen.

Ta kontakt med kundeservice
hos SEW-EURODRIVE hvis
feilen oppstar gjentatte gan-
ger.

4
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4 Installeringsmerknader
Status-LED-er

4.4.5 Status-LED "BF" (BUS FAULT)

Viser en bussfeil. Status-LED "BF" oppfyller og gar ut over kravene i AIDA

(Automatisierungslnitiative Deutscher Automobilhersteller).

Status

Mulig arsak

Tiltak

(PLS).

AV Det foreligger en styrende for-
bindelse til feltbussmaster

Oransje Feltbusslaven (enhet) statter
ikke de prosjekterte funksjo-
nene i feltbussmaster.

Utfar en ny prosjektering.

Rad » lkke mulig & opprette for-
bindelse til feltbussmaster.

* Brudd pa forbindelsen til
feltbussmaster.

Kontroller PROFINET-enhets-
navnet i feltbussmaster og
feltbusslave.

446  Status-LED-er "L/A" (Link/Activity)

Viser status for Ethernet-forbindelsen.

Statusdiode (LED)

Forklaring

Grgnn

Det er opprettet en Ethernet-forbindelse.

Gronn, blinker

EtherCAT®/SBus"US-grensesnitt:

Data utveksles nettopp via Ethernet.

grensesnitt: Oransje, blinker

Engineering-grensesnitt og feltbuss-

Data utveksles nettopp via Ethernet.

AV

Det er ikke opprettet en Ethernet-forbindelse.
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5

5.1
5.11

5.1.2

5.1.4

Idriftsettelse med PROFINET IO
Industrial-Ethernet-nettverk

Idriftsettelse med PROFINET IO

Industrial-Ethernet-nettverk

TCP/IP-adressering og subnett

Adresseinnstillingene for TCP/IP-protokollen foretas via falgende parametere:
+  MAC-adresse

* |P-adresse

* Subnettmaske

« Standard gateway

For at innstillingen av parameterne skal bli korrekt, falger i dette kapitlet en forklaring
av adresseringsmekanismene og inndelingen av TCP/IP-nettverk i subnett.

MAC-adresse

IP-adresse

MAC-adressen (Media Access Controller) er grunnlaget for alle adresseinnstillinger.
MAC-adressen til Ethernet-enheten er en 6 Byte-verdi (48 bit) som tilordnes kun én
gang over hele verden. Ethernet-enheter fra SEW-EURODRIVE har MAC-adresse
00-0F-69-xX-XX-XX.

For stgrre nettverk er MAC-adressen vanskelig & handtere. Derfor bruker man IP-
adresser som kan tilordnes fritt.

IP-adressen er en 32-bitverdi som identifiserer en stasjon i nettverket pa en entydig
mate. En IP-adresse fremstilles med fire desimaltall som er adskilt med punktum.

Hvert desimaltall star for 1 Byte (= 8 bit) i adressen og kan ogsa fremstilles binaert:

Eksempel pa IP-adresse: 192.168.10.4
Byte Desimal Bineer
1 192 11000000
2 168 10101000
3 10 00001010
4 4 00000100

IP-adressen bestar av en nettverksadresse og en stasjonsadresse.

Hvilken del av IP-adressen som identifiserer nettverket og hvilken del som identifiserer
stasjonen, fastsettes av nettverksklassen og subnettmasken.

Nettverksklasse

Forste Byte i IP-adressen fastsetter nettverksklassen og dermed oppdelingen i nett-
verksklasse og stasjonsadresse:

Verdiomrade Nett- Eksempel: Fullstendig Forklaring
(Byte 1iIP- verks- nettverksadresse
adresse) klasse

10 = nettverksadresse
0-127 A 10.1.22.3

1.22.3 = stasjonsadresse

5
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Verdiomrade Nett- Eksempel: Fullstendig Forklaring
(Byte 1iIP- verks- nettverksadresse
adresse) klasse
172,16 = nettverksadresse
128 — 191 B 172.16.52.4
52.4 = stasjonsadresse
192.168.10 = nettverksadresse
192 — 223 C 192.168.10.4

4 = stasjonsadresse

Stasjonsadresser som i den bineere fremstillingen bare bestar av nuller eller enere, er
ikke tillatt. Den minste adressen (alle Bits er null) beskriver selve nettet, og den starste
adressen (alle Bits er 1) er reservert for Broadcast.

For mange nettverk er denne grovinndelingen ikke tilstrekkelig. Disse nettverkene bru-
ker i tillegg en subnettmaske som kan stilles inn eksplisitt.

51.5 Subnettmaske

Du oppnar en enda finere inndeling av nettverksklassene med en subnettmaske.
Subnettmasken og en IP-adresse fremstilles med fire desimaltall som er adskilt med

punktum.
Hvert desimaltall star for 1 Byte (= 8 bit) i subnettmasken og kan ogsa fremstilles bi-
naert:
Eksempel pa subnettmaske: 255 255 255 128
Byte Desimal Binaer

1 255 11111111

2 255 11111111

3 255 11111111

4 128 10000000

Den binzere fremstillingen av IP-adressen og subnettmasken viser at i subnettmasken
er alle Bits for nettverksadressen satt til 1, og kun stasjonsadressens Bits har verdi-

en 0.
IP-adresse: 192.168.10.129 Subnettmaske: 255 255 255 128
Byte 1-4 Byte 1 -4
11000000 11111111
Nettverksadresse 10101000 11111111
00001010 11111111
Stasjonsadresse 10000001 10000000

Klasse C-nettverket med nettverksadresse 192.168.10. inndeles videre i fglgende to
nettverk i subnettmasken 255.255.255.128:

Nettverksadresse Stasjonsadresser
192.168.10.0 192.168.10.1 — 192.168.10.126
192.168.10.128 92.168.10.129 — 192.168.10.254

Handbok — MOVI-C® CONTROLLER standard med feltbussgrensesnitt PROFINET 10
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Integrering av MOVI-C® CONTROLLER i et PROFINET-nettverk

Ved hjelp av en logisk AND-operasjon for IP-adresse og subnettmaske, fastsetter nett-
verksstasjonene om det finnes en kommunikasjonspartner i det egne nettverket eller i
et annet nettverk. Hvis kommunikasjonspartneren er i et annet nettverk, anropes
standard-gateway for viderefgring av dataene.

5.1.6 Standard gateway

Standard gateway adresseres ogsa via en 32 bit-adresse. 32 bit-adressen fremstilles
med fire desimaltall som er adskilt fra hverandre ved hjelp av punktum.

Eksempel pa standard-gateway: 192.168.10.1

Standard gateway danner forbindelsen til andre nettverk. En nettverksstasjon som
gnsker kontakt med en annen stasjon avgjer med en logisk AND-operasjon med |P-
adresse og subnettmaske om gnsket stasjon befinner seg i det egne nettverket. Hvis
det ikke er tilfelle, adresserer nettverksstasjonen standard gateway (router), som ma
befinne seg i et eget nettverk. Standard gatewayen videreformidler deretter datapak-
kene.

51.7 DHCP (Dynamic Host Configuration Protocol)

Som alternativ til manuell innstilling av de tre parametrene IP-adresse, subnettmaske
og standard-gateway kan disse parametrene ogsa tilordnes automatisert i Ethernet-
nettverket via en DHCP-server.

IP-adressen tilordnes sa fra en tabell i DHCP-serveren. Tabellen inneholder en tilord-
ning av MAC-adresse til IP-adresse.

5.2 Integrering av MOVI-C® CONTROLLER i et PROFINET-nettverk

Integrering av MOVI-C® CONTROLLER i et PROFINET-nettverk forklares naermere
ved hjelp av et eksempel. | eksemplet brukes fglgende enhetstopologi:

*  Overordnet styring SIMATIC S7-300 med CPU 315F-2 PN/DP

+  MOVI-C® CONTROLLER standard, Enhetsvariant UHX25A-N

« Applikasjonsomformer MOVIDRIVE® modular, toakselmodul MDD90A

« Applikasjonsomformer MOVIDRIVE® modular, enakselmodul MDA90A
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Falgende illustrasjon er en skjematisk fremstilling av enhetstopologien:
(1]

[2]
[3] [4]
[8]
— ~ J
[6]
21974211211

[1] Nettspenning [4] EtherCAT®/SBusP-US-tilkobling
[2] Feltbusstilkobling [5] MOVI-C® CONTROLLER standard
[3] Engineering-tilkobling [6] Aksesystem MOVIDRIVE® modular

MERK

Programmering og idriftsettelse av MOVI-C® CONTROLLER via feltbussgrensesnitt
er ikke mulig.

jde

Folgende verktay brukes til konfigurasjon og idriftsettelse av enhetene:
«  MOVISUITE® for MOVI-C®-enheter fra SEW-EURODRIVE

MOVISUITE® har integrert programmet IEC Editor for programmering av
MOVI-C® CONTROLLER.

* TIA Portal (SIMATIC STEP 7) fra Siemens for PLS

Integreringen av  MOVI-C® CONTROLLER i PROFINET-nettverket skjer i flere
prosesstrinn:

1. "Konfigurering av EtherCAT®/SBusPLUS-stasjonene" (— 2 35)
2. "Konfigurering av feltbusstasjon" (— B 40)
3. "Styring av stasjoner i testdrift" (— & 58)
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5.3.1

Idriftsettelse med PROFINET IO
Konfigurering av EtherCAT®/SBusPLUS-stasjonene

Konfigurering av EtherCAT®/SBus"YS-stasjonene

| eksemplet pa prosjekt er falgende enheter EtherCAT®/SBus™YS-stasjoner:

+  MOVI-C® CONTROLLER fungerer som EtherCAT®/SBus™"S-master.

« Applikasjonsomformerne fungerer som EtherCAT®/SBus™"S-slaver.
Konfigureringen av enhetene skjer i engineering-programvare MOVISUITE®.
Konfigureringen av EtherCAT®/SBus™"S-stasjonene skijer i flere prosesstrinn:

1. "Opprette  forbindelse  mellom engineering-PC  og MOVI-C® CON-
TROLLER" (— B 35)

2. "Skanne nettverk etter enheter" (— B 37)
3. "Bruke MOVI-C®-enheter i MOVISUITE®" (— B 38)

Opprette forbindelse mellom engineering-PC og MOVI-C® CONTROLLER

For at engineering-PC og MOVI-C® CONTROLLER skal kunne kommunisere med
hverandre via Ethernet, ma de veaere tilkoblet samme Iokale nett. Til dette ma
IP-adresseparameterne til engineering-PC-en veere innstilt pa det lokale nettet.

MERK

| tilstand ved levering har engineering-grensesnittet X80 til MOVI-C® CONTROLLER

jde

folgende IP-adresseparameter: Standard-IP-adresse 192.168.10.4, subnettmaske
255.255.255.0

Slik gar du frem:
1. Velg innstillingen for nettverket i systemstyringen for Windows.

2. Dobbeltklikk pa adapteren som er koblet fysisk til engineering-grensesnittet X80 il
MOVI-C® CONTROLLER.
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Konfigurering av EtherCAT®/SBusPLUS-stasjonene

3. Velg internettprotokoll versjon 4 "TCP/IPv4” under adapterens egenskaper.

4. Angi IP-adresseparameter for engineering-PC-en under internettprotokollens
egenskaper. Pase at IP-adressen til engineering-PC-en skiller seg fra IP-adressen
til andre nettverksstasjoner og dermed er entydig. | denne forbindelse ma nett-
verksadressen (her de tre fgrste adresseblokkene) veere identiske for alle nett-
verksstasjonene, og stasjonsadressen (her siste adresseblokk) til engineering-PC-
en skille seg fra nettverksadressen til alle andre stasjoner.

Internet Protocol Version 4 (TCP/IPv4) Pmperﬁs‘lélg%
General

‘ou can get I[P settings assigned automatically if your network supports
this capability. Otherwise, vou need ko ask vour network administrator
for the appropriate IP settings.

() Obtain an IP address automatically

@) Use the following IP address:

IF address: 192 168 . 10, 35

Subnet mask: 255,295 .255 . 0

Default gateway:

Obtain DM server address automaticaly
(@ Use the following DG server addresses:

Preferred DNS server:

Albernate DNI server:

[T validate settings upon exit

9007216660423563
= | dette eksemplet er IP-adressen til engineering-PC-en 192.168.10.38
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5.3.2 Skanne nettverk etter enheter
Slik gar du frem:
v Forbindelsen mellom engineering-PC og MOVI-C® CONTROLLER er opprettet.
1. Start MOVISUITE®.
2. Opprett et nytt MOVISUITE®-prosjekt fra network scan.

P

New project Last opened projects Tools

* .
Q Planning
*

@ From network scan

i:D Always start with last project

QOpen project

Quick access

Driving the world

9007216181236875

3. Velg nettverkstype (Ethernet), og aktiver den konfigurerte adapteren (LAN-
Verbindung) [LAN-forbindelse]. Bruk innstillingene, og utfer network scan.

Projects

Ethernet

Scan settings
Scan Ethernet IP addresses (and address ranges) 1

@ Scan Enter new IP address

Ethernet adapter External EtherCAT® master 2t
:D Bluetooth-Netzwerkverbindung e Enter new IP address

:D Drahtlosnetzwerkverbindung

:D Drahtlosnetzwerkverbindung 2 e

Ethernet Q | Drahtlosnetzwerkverbindung 3 e

EtherCAT®/SBusPLUS I% LAN-Verbindung I

USB

Network type Scan

Ep Windows network connections
=

Q Update adapters

Basic settings
Timeout

200 ms

Apply and start scan Cancel

9007216669965195
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5.3.3 Bruke MOVI-C®-enheter i MOVISUITE®
MOVI-C®-enhetene registreres i network scan.
Slik gar du frem:
v" Du har pabegynt en network scan.
1. Bruk de skannede enhetene i MOVISUITE®.

Network scan

«

1005) Ethernet
Number of found devices 3
100%) Evaluating scan result
Completed successfully

2 /2 Successful

«

Apply Scan again Cancel

9007216181358219

2. Ved behov laster du enhetsdata til MOVISUITE®-prosjektet. Bekreft meldingen om
at overfering av enhetsdata var vellykket.

= Enhetene vises i en av MOVISUITE®-visningene. Visningen avhenger av hvil-
ken visning som var aktiv sist du avsluttet MOVISUITE®:

= Den kombinerte nettverk- og funksjonsvisningen viser alle tilkoblede enheter
som er registrert under network scan.

m EtherCAT®/SBusPLUS Us8
UHX254
192.168.10.4
|
1
Double axis
Rodsl Auis2 Aoasd
1001 1001 quZ
A A “

New project 1

UHX25A

21975268235
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Idriftsettelse med PROFINET IO
Konfigurering av EtherCAT®/SBusPLUS-stasjonene

= Funksjonsvisningen har to visninger. Trevisningen viser en oversikt over hele
prosjektet. Sirkelvisningen viser det aktuelle knutepunktet som stor sirkel midt i
arbeidsomradet.

rﬁ Metwork

nterfaces

UHX25A

IEC functionz

-

Components

eaufieltl
=2 10

Jisoube

Catalog

21975929099

3. For & veksle mellom visninger for MOVISUITE® ma du klikke pa fanen
"Network" (Nettverk).

4. Tildel MOVI-C® CONTROLLER et navn. Under dette navnet vises enheten i

MOVISUITE®-prosjektet.

MERK

For at enhetsnavnet til MOVI-C® CONTROLLER skal vaere kompatibelt med bade
PROFINET og IEC61131, anbefaler SEW-EURODRIVE a tildele et navn som starter
med en bokstav, og som ikke har mellomrom eller kontrolltegn (bindestrek, under-
strek, punktum, kolon, komma, slash, backslash).

Nar MOVISUITE®-prosjektet importeres til IEC Editor og TIA Portal, konverterer de to
verktgyene navnet pa MOVI-C® CONTROLLER i samsvar med sin egen interne
algoritme. Et sammenhengende navn gjegr at MOVI-C® CONTROLLER kan vises med
samme navn i de ulike verktgyene.

Hvis et sammenhengende navn ikke er mulig, ma du velge et navn som er kompa-
tibelt med PROFINET. | dette tilfellet opprettes kompatibiliteten med IEC61131
automatisk av MOVISUITE®.

Handbok — MOVI-C® CONTROLLER standard med feltbussgrensesnitt PROFINET 10
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Konfigurering av feltbusstasjon

5.

Optional h Metwork

L interfaces
N
= \
| ‘
Mew project 1\@\ " _
]
# nz

CONTROLLERUHX2 [v] @

i —

Catalog

21975938059

= | dette eksemplet mottar MOVI-C® CONTROLLER enhetsnavnet: CON-
TROLLERUHX25A

Lagre MOVISUITE®-prosjektet.

54 Konfigurering av feltbusstasjon

| eksempelprosjektet er falgende enheter feltbusstasjoner:

PLS fungerer som feltbussmaster.
MOVI-C® CONTROLLER fungerer som feltbusslave.

Konfigureringen av enhetene utfgres i falgende verktay:

MOVISUITE®
IEC Editor (integrert i MOVISUITE®)
TIA Portal, versjon V13

Konfigureringen av feltbusstasjonene skjer i flere prosesstrinn:

1.

o

"Installere filen med enhetsbeskrivelsen for MOVI-C® CONTROLLER" (— 2 41)

2. "Opprette prosjekt i TIA Portal" (— E 42)
3.
4. "Integrere MOVI-C® CONTROLLER i feltbussnettverket og konfigurere

"Konfigurere PLS i TIA Portal" (— & 44)

den" (— E 45)
"Laste TIA-Portal-prosjekt i PLS" (— E 50)
"Laste MOVISUITE®-prosjekt til MOVI-C® CONTROLLER" (— & 53)
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Konfigurering av feltbusstasjon

Installere filen med enhetsbeskrivelsen for MOVI-C® CONTROLLER

fde

MERK

En endret fil med enhetsbeskrivelse kan forarsake feil pa enheten.

Du ma ikke endre eller supplere innfaringene i filen med enhetsbeskrivelsen.
SEW-EURODRIVE patar seg intet ansvar for feilfunksjoner pa enheten pa grunn av
en endret fil med enhetsbeskrivelse.

Forutsetning for korrekt konfigurering av  MOVI-C® CONTROLLER med feltbuss-
grensesnitt PROFINET IO er at filen med enhetsbeskrivelsen (GSDML-fil) er installert i
TIA Portal. Filen inneholder alle relevante data for engineering og datautveksling for
MOVI-C® CONTROLLER.

Den aktuelle versjonen av filen med enhetsbeskrivelsen for MOVI-C® CONTROLLER
med feltbussgrensesnitt PROFINET 10 star pa hjemmesiden til SEW-EURODRIVE
— www.sew-eurodrive.com. Sgk pa siden [Online Support] > [Data og dokumen-
ter] > [Programvare] etter "GSDML-filer for PROFINET 10".

Handbok — MOVI-C® CONTROLLER standard med feltbussgrensesnitt PROFINET |0 4 1



Konfigurering av feltbusstasjon

5 Idriftsettelse med PROFINET IO

5.4.2 Opprette prosjekt i TIA Portal
Slik gar du frem:
1. Start TIA Portal.

2. Opprett et nytt TIA-Portal-prosjekt. Tildel et prosjektnavn, og fastsett lagringssted
for prosjektet.

Create new project

Project narme: | configuration Figldbus Systern |

Open existing project

Fath: |C:".U3e|':-"De:-ktop'-Comiguration Fieldbus sys |

Create new project Authar: | |

. Carmment: ~
Migrate project

Welcome Tour

) Installed sc

} Help

5 User interface language

9007216444237067
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3. Tilfey PLS i prosjektet i portalen "Devices & networks" (Enheter og nett). Tildel et
enhetsnavn.

Add new device

Device narne:

Devices & I evi IPLC |

® Add new device = .
r I Contraller Device:

3 F"_u SIMATIC 57-1200

/f ®

L

HMI

r

figure networks

FC systemns

» [l SIMATIC 57-1500
o o1 aTIC 57300
it - [ SIMATIC 57-300
~ [ cru
» (@i cFU 312

» [ cFU 3120

v (g cFU 3130

» [ ©FU 3130-2 OF

v [ CFU 31302 FP
v [ cFU 314

» [ cFU 3140-2 DF

» [ cPU 314C-2 FHIDP
» [ cFU 31402 FtP
» [ cFU 3152 DF

» [l cPU 315-2 FHIDP
v [ cFU 3172 OF

» [ CPU 3172 FHIDP
» [ CPU 319-3 FHIDP
» [ ©FU 315F-2 DF

CPL 315F-2 FH/DP

Article ne.: [BEST 315-2FH1 3-0AB0 |
Wersion: [vze [+]
Description:

Work memaory 256 KB 0.1 s 000 instructions;
FROFIMET connaction; 57 Carmmunication
(loadable FES/FCs) PROFIMNET IO-Contraller
supperts BT FROFINET interface and 1 port:
FROFINET CEA FROFINET CEA-Prosy: TCRIP
transpart pratacel combingd MPIDF connection
(MPl ar DF master or DF slave) multi-tier
configuration up to 32 modules; constant DF bus
cycle tirme; routing firmware V2.6, can be used
far safety applications: supparts PROFlsafe v2

24776254/NO — 12/2017

~ [} CPU 315F-2 FLIDP

Drives

\ i [=]

Add
[« Open device view

9007216444246283

= | dette eksemplet far enheten SIMATIC S7-300 med CPU 315F-2 PN/DP
enhetsnavnet: PLS

4. For straks & kunne konfigurere PLS, ma du aktivere kontrollfelt "Open device
view" (Apne enhetsvisning).

= Prosjektet opprettes og vises i prosjektvisningen.

= | maskinvare- og nettverkseditor (hgyre del av skjermen) vises profilskinnen for
PLS.
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5.4.3 Konfigurere PLS i TIA Portal

En enhets egenskaper og parametere kan redigeres i inspektgrvinduet (nedre edi-
toromrade) i maskinvare- og nettverkseditor.

Slik gar du frem:
v Du har opprettet et nytt TIA-Portal-prosjekt.

1. Angi IP-adresseparameter for PLS i gruppen "Ethernet addresses" (Ethernet-
adresser). Pase at IP-adressen til PLS skiller seg fra IP-adressen til andre nett-
verksstasjoner og dermed er entydig. | denne forbindelse ma nettverksadressen
(her de tre forste adresseblokkene) vaere identiske for alle nettverksstasjonene, og
stasjonsadressen (her siste adresseblokk) til PLS skille seg fra nettverksadressen
til alle andre stasjoner.

Configuration Fieldbus System » PLC [CPU 315F-2 PN/DP]

i [FLc =]
1 7 B 9 10 1
Rail_0
.
v
|T| 1 100% A T E
|§. Properties "1.', Info y"ﬂ Diagnostics |
J General || 10 tags ” System constants " Texts
b General E_ b
» Fail-safe IP protocol
» WMFIDP interface [x1] L =
« PROFIMET interface [X2] IP address: § 192 188 . 10 39
General " Subnetrnask: | 255 255 255 0
L D Use router
’
ronEation I Router address
b Advanced options
Ll w ] PROFINET [«
9007216444268555

= | dette eksemplet er IP-adressen til PLS 192.168.10.39
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Idriftsettelse med PROFINET IO 5

Konfigurering av feltbusstasjon

Integrere MOVI-C® CONTROLLER i feltbussnettverket og konfigurere den

MOVI-C® CONTROLLER ma ogsa tilfeyes i TIA-Portal-prosjektet, kobles til PLS og
konfigureres.

Under konfigureringen tildeles MOVI-C® CONTROLLER et logisk navn, en IP-adresse
og prosessdata med adresser.

Slik gar du frem:

v Filen med enhetsbeskrivelsen (GSDML-fil) for MOVI-C® CONTROLLER har du
allerede lastet ned fra hjemmesiden til SEW-EURODRIVE — www.sew-eurodri-
ve.com og lagret lokalt pa din engineering-PC.

v Du har konfigurert PLS i TIA Portal.
1. Ga til nettvisningen i maskinvare- og nettverkseditor.

2. Apne med hgyre museknapp kontekstmenyen i PROFINET-grensesnittet, og tilfay
|O-systemet.

= Topology view | Metworkview  JI§ Device view

% Metwark uu Connections | HMI connection

N EY

PLC
CPU 315F-2 PNI...

Add subnet

Assign to new subnet
Disconnect from subnet
Add 10 systemn

draup
Lzsign madule to a VPN group
frarm VP

Fermove rnod

g Properties Alt+Enter

9007216444285963
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3. Last filen med enhetsbeskrivelsen i TIA-Portal-prosjektet.

Praject Edit Visw Insert Online  Optiens Tools  Window  Help Totally Integrated Automation
5f i sveproject @ Y 3= ¥ semngs PORTAL

,—lDevices Manage general station description files (G5D) | Egh Rrnrr oo [lf BGicctitas
Start Autemation License hlanager —

ot nawe

EReX i B WmE Qe

- 10 system: PLC.PROFINETIO-System (100) []
L slebal hbranes L

2| Show reference text

* 7] Configuration Fieldbus System
ﬁb' Add new device
‘@ Devices & networks
~ [ PLC [CPU 313F-2 FIDF]
Dewice configuration

PLC
CPU 315F-2 PNI...

i' onling & diagnostics

@ safety Administration
- PLC. PROFINET 10-5ystem...
[g! Frogram blacks |

E Technology objects

External source files
FA FLC tags
Tg FLC data types

[z Watch and force tables

E Online backups

Y Y v v www

i Device proxy data
B8 Program info

[ FLC alarms

E] Text lists

[ Local madules
5 Distributed /0

v -

b [gh Common data
} f\::ﬂ] Docurnentation settings
v [@ Languages & resources
b g Online access
3 r:w Card Reader/lUSE memary

9007216444290827

4. Sla opp maskinvarekatalogen i linjen i heyre kant av skjermen. Velg
MOVI-C® CONTROLLER i katalogen, og dra og slipp for & sette den inn pa slutten
av PROFINET-strengen. Tildel enheten passende styring.

|E'F Topology view ”EEI': Metwork view Iﬂ'[ Device view | Options

% Connections ”

% Metwork

V| Catalog

[ | Filter
PLC SEW-EURODRI... I gy I =

I 10 system: PLCPROFINETIO-System (100)

_{fw)
[>]

CPU 315F-2 PNI... UHX25-N V1.0 HmabE » [ Contrallers
FLC » [53 Hil
I » ff. PC systems

| ¥ [ Drives & starters
PLC PROFINET 10-System... » [l Hetwark companents

» [ Detecting & Monitaring
» Ef. Distributed 110
» Pj] Field devices
~ [ Otherfield devices

~ [ FROFINET 1D

- E Cantrollers
- 3 SEW-EURODRIVE
- 5 MOWI-C COMTROLLER

| [l

UHX25-N V.
» [ UHx45
» [ UHx84 | UHxES
3 5 Drives

» 5 Encaders
] r_ﬁ Gateway
» 5 ldent Systems
» [ FLCs & CPs
] 5 Sensors
» [l FROFIEUS DF

21976066315
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= | dette eksemplet brukes MOVI-C® CONTROLLER i enhetsvariant UHX25A-N
og tildeles styringen med enhetsnavnet "PLC" (PLS).

Dobbeltklikk pa enheten for & konfigurere MOVI-C® CONTROLLER.
= Enhetsvisningen vises.

| gruppen "General" (Generelt) i inspektarvinduet (nedre editoromrade) angir du
samme navn for MOVI-C® CONTROLLER som i MOVISUITE®-prosjektet. Under
dette navnet vises enheten i TIA-Portal-prosjektet.

... Distributed YO » PROFINET 10-System (100): PNJIE_1 » CONTROLLERUHX25A

|E Topology view ”ﬁg‘h Metwark view  JIY Device view

d¢ [CoNTROLLERUHX2SA EHEHES @ =
| :
| u
SEW i
L]
(<[] 100% Y| ——e— &
|§. Properties ||"_1.'. Info y" ﬂ Diagnostics |
J General ” 10 tags " System constants " Texts
General
[ET interface [x1] E
General
Ethernet addresses Hame: I CONTROLLERUHX2SA I
¥ Advanced options futhor ‘ ‘
Diagnaostics addresses : :
ldentification & Maintenance (eI -

Module pararneters
Diagnostics addresses

= | dette eksemplet mottar
TROLLERUHX25A

21976455307
MOVI-C® CONTROLLER prosjektnavnet: CON-

5
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Konfigurering av feltbusstasjon

7. Angi IP-adresseparameter for MOVI-C® CONTROLLER i gruppen "Ethernet
addresses" (Ethernet-adresser). Pase at IP-adressen til MOVI-C® CONTROLLER
skiller seg fra IP-adressen til andre nettverksstasjoner og dermed er entydig. |
denne forbindelse ma nettverksadressen (her de tre forste adresseblokkene) veere
identiske for alle nettverksstasjonene, og stasjonsadressen (her siste adresse-
blokk) skille seg fra alle andre stasjoner.

... Distributed ¥O » PROFINET 10-System (100): PNfIE_1 » CONTROLLERUHX25A

d+  [CONTROLLERURX25A [=] & =
1
I L3
(<[ 100% | y— &
|§ Properties ||:i.'.lnfo y”ﬂ Diagnostics |
J General ” 10 tags " System constants " Texts |
D GEmEE IP protocol [~
~ PROFINET interface [1] B
General Muse IP protacal
@) set IP address in the project
13
IF address: | 192 188 . 10 . 40
Diagnos addresses
Identification & Maintenance | Subnetmask: | 255 255 255 0
Meodule pararmeters i [[] use rauter
Diagnostics addresses b Fouter address
[ () 1P address is set directl, at the devics
21976461067

= | dette eksemplet er IP-adressen til MOVI-C® CONTROLLER 192.168.10.40
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Idriftsettelse med PROFINET IO 5

Konfigurering av feltbusstasjon

8. Tildel MOVI-C® CONTROLLER et PROFINET-enhetsnavn. PLS adresserer enhe-

ten med dette enhetsnavnet. Hvis kontrollfeltet "Generate PROFINET device name
automatically" (Generere PROFINET-enhetsnavn automatisk) er aktivert, avledes
enhetsnavnet fra prosjektnavnet.

... Distributed ¥O » PROFINET 10-System (100): PNfIE_1 » CONTROLLERUHX25A

f@F [CONTROLLERUHx25A [=] o B _j @ =]

TN

SEW E
Tasoen
(<[ 100% | y— &
|§ Properties ||:i.'.lnfo i) ” ﬂ Diagnostics |
J General ” 10 tags " System constants " Texts |
¥ General [l () IF address is set directly atthe device lz‘
w PROFINET interface [%1]
EENETE. PROFINET
LA E Generate FROFINET device name autarmatically
Diagnostics addresses .
- _J - - FROFIMET device name Icontrolleruhx:sa I
ldentification & Maintenance Li
Madule pararmeters . Converted name: | contrallerubix2sa |
Diagnostics addresses b Device number: |1 [~] [=|
v
21978387979

9. Sla opp enhetsoversikten og maskinvarekatalogen i linjen i hgyre kant av skjer-
men. Velg antall prosessdataord som skal brukes til kommunikasjonen med under-
ordnede slaver i katalogen, og sett dem inn i enhetsoversikten med dra og slipp.

MERK

De atte forste innstikksplassene er reservert for driftssikkerhetsfunksjoner.

Du kan ikke sette inn standard-prosessdataord i enhetsoversiktet far fra og med inn-
stikksplass 9.

fde

MERK

Som alternativ kan du sette inn prosessdataord i enhetsoversikten ved & dobbelt-
klikke pa modulen. | dette tilfellet settes de automatisk inn pa riktig innstikksplass.
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D buted UFO PRO O e 00): P O RO

|E-F Topolagy view ||,,—Eh Metwork view H—[l'f Device view | Options

% | CONTROLLERUHX25A

-

J Device overview I

... Module Rack Slot |laddress |Qad V|Cata|ug

> CONTROLLERUHX2SA 0 2043*
»Ethernet Interface 0X1 20427 EFiIter
1

L
Bl o

» [l Head madule
- 5 Module
'h FROFIsafe Modules
[l Fo Wodule (413 Bytes)
[l Fio Wodule (615 Bytes)
~ [ Frocessdata Madules
[l Madule VD {01 ward)
Il Madule 1D (02 wards)
S | [. Madule 110 {02 words)
285319 288, 7
[. Madule 110 {04 words)

£ 2130 [E . [. Madule 1D (05 wards)
[. Madule 11O {06 words)
[. Madule D (07 wards)
[. Madule 1O {08 wiards)
[l Madule O {09 words)
Il Wadule 1D (10 wards)
[. Madule 1S {11 words)
[. Madule 110 {12 words)
[. WMadule 1D (13 wards)
[. Madule 110 {14 words)
W madule 10 (15 wards)

o - o B ow b

)

Madule 01 &wards)_1

=)

Wadule V01 éwords)_2
A Module VO &wards)_3

3

I
EEEEEEEEE
= 5w o o oo B ow

<
a

3
i

o2 oo 2 oo o oo oo ool ol o o2 o oo o oo

[Ea
B

Il Madule 1D (21 waords)
[. Madule 110 {24 words)

21978857995

= | dette eksemplet stilles 16 prosessdataord til radighet for kommunikasjon for
hver applikasjonsomformermodul (slave til MOVI-C® CONTROLLER).

5.4.5 Laste TIA-Portal-prosjekt i PLS

Data (PROFINET-enhetsnavn, IP-adresse, standardprosessdata) som er tildelt felt-
busstasjonene under konfigurasjonen, er i TIA-Portal-prosjektet farst kun definert pa
engineering-PC. Farst nar prosjektet lastes til PLS, overfgres og aktiveres dataene i
PLS.

Slik gar du frem:
v Du har konfigurert MOVI-C® CONTROLLER.

1. Ga til nettvisningen i maskinvare- og nettverkseditor.
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Konfigurering av feltbusstasjon

2. Kiikk i tur og orden pa de aktuelle symbolene for farst & oversette TIA-Portal-pro-
sjektet til maskinkoden for PLS, og deretter laste prosjektet til PLS.

Fraject Edit  Visw Insert  Online  Options  Tools  Window  Hel

5f R seveproect 3 X = = X 92 o [E]E]@

Ip Totally Integrated Automation
l;?, ﬁ Goorline ' PORTAL

Project tree o 4
Devices

|,_? Topology view Iﬁ] Network view m‘f Device view |

ER-N-] % Metwork 1§ Connections
= | ] FROFINET Configuration [~
ﬁ"’ Add new device
Devices & networks PLC
CPU 315F-2 PN/...

~ @ PLC [CPU 315F-2 PN/DF]
Dewice configuration

B online & diagnastics

@ safety sdministration

B R Qe

R 10 system: PLCPROFINETI0-System (100) E

HhIl connection il

CONTROLLERU... M

EW |
UHX25-H V1.0 SEW I
PLE

PLC.PROFINET IO-System... th

[ Program blacks

I"_* Technology abjects
External source files
ré FLC tags

@

FLZ data types

Vatch and force tables

E Onling backups

v r v wowvrowwyow

i Device proxy data
B8 Program info
[ PLC alarms
E] Textlists
(@ Local madules
» rj. Distributed /0
3 ﬁ Camman data

3 Eﬂ] Docurnentation settings

-

v [@ Languages & resources
b [ Online access
] p_w Card Reader/USE memary

= Det vises et vindu med innstillinger so

21982341515

m kan lastes.

3. Still inn det anvendte programmeringsgrensesnittet for PLS, og start et sgk etter
kompatible stasjoner i PROFINET-nettverket.

Extended download to device X
Configured aceess nodes of "PLC"
Device Device type Slot Type Address Subnet
FLC CFU 315F-2 FIIDF 2 %2 FIIIE 1921681032 FIIE_1
CFU 215F-2 FIIDP - 21 P 2
Type of the PGIFC interface: ﬁ_PNJ‘IE |v
FGIFC interface: Iﬁ Gigabit-Netzwerkverbindung Intel(iR) 82574L |' @
I
Connection to interface/subnet: I FHIE_1 |v @
LGy | | @
Compatible devices in target subnet [ Show all compatible devices
Device Device type Type Address Target device
|- CFU 315F-2 FIIDP  PHIIE 192168 0.1 — |
= = FHIIE Access address =
[« Flash LED
Qnline status information:
o Search completed. 1 of 2 devices were found. lz‘
=2 Retrizving device infarmation... =1
Scan and information retrieval cormpleted. lz‘
D Display anly errar messages
I Load I| Cancel ‘
9007216445454987
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Konfigurering av feltbusstasjon

4. Marker PLS som finnes, og last disse til TIA-Portal-prosjektet.
= Prosjektvisningen vises pa nytt.

5. Hvis status-LED BF til MOVI-C® CONTROLLER lyser rgdt (bussfeil) etter at
TIA-Portal-prosjektet er overfert til PLS, ma MOVI-C® CONTROLLER tilordnes
fastsatt PROFINET-enhetsnavn. Apne da med hayre museknapp kontekstmenyen
for MOVI-C® CONTROLLER, og tildel enhetsnavnet.

= Det vises et vindu med innstillinger for tildeling av navn.

Configuration Fieldbus System » Devices & networks

|5"’ Topology view ||5Eh Metwork view  ||[If Device view

© me M
R s
I 10 system: PLC.PROFINETIO-System (100)
PLC CONTROLLERU...
CPU 315F-2 PNI... UHX25-N V1.0 fmaeEE
e [T Device configuration
Change device
Write 10-Device name to Micre Mermary Card
PLC. PROFINET I0-System... srart device tool
x Cut Ctrlex
5| copy Ctrl+C
_"3 Faste Tl
¥ Delete Del
Fenames F2 -
E Go to topology view n
B
Carmpile 3 W
Download to device 3
ﬁ Goanline Ctrl+l
ﬁ Go offline Ctrl+hd
W/ online & diagnostics Ctrl+D
@mslgn device name
Rec
lay forced operands
C rence information shift+F 11
=03 Alt+Enter
_-|D Export module labeling strips..
21984656523
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6. Velg PROFINET-enhetsnavn for MOVI-C® CONTROLLER.

Assign PROFINET device name X

Configured PROFIMET device
FROFINET device name contralleruhx2sa |v
Device type UHX25-M 1.0

online access
Type of the PGIFC interface: F_PNJ'IE |‘

PGIFC interface: ﬁGigabit—Nev:\c\.'erk\ferbindung Intel(R} 82574L |‘ @

b_? Device filter

E Only show devices of the same type

[] @nly show devices with bad parameter settings
[ only shew devices without names

Accessible devices inthe netwaork:

IP address MAC address Device PROFIMET device name Status
|00 00-02-A2-26-CAFS  SEW Cont.. — 1 Il device name assigned |
["] Flash LED
[<] i [2]

Update list ' Assign name ‘

Onling status infermation

0 search completed. 1 of 3 devices were found.

maoo

[<] i ]

Clase

21984665227

7. Still inn anvendt programgrensesnitt for MOVI-C® CONTROLLER, og oppdater lis-
ten over nadde stasjoner.

8. Marker MOVI-C® CONTROLLER, og tildel den enhetsnavnet. Dermed erstattes
det foreslatte navnet fra filen med enhetsbeskrivelsen (GSDML-fil).

= Nar PROFINET-enhetsnavnet er tildelt, signaliserer MOVI-C® CONTROLLER
tilbake at status er "OK". Status-LED BF gar ut.

9. Lagre TIA-Portal-prosjektet.

5.4.6 Laste MOVISUITE®-prosjekt til MOVI-C®* CONTROLLER

Feltbussgrensesnittet for slavetilkoblingen ma innstilles i MOVISUITE®-prosjektet, og
enhetskonfigurasjonen ma lastes til MOVI-C® CONTROLLER via IEC Editor.

Slik gar du frem:
v Du har integrert MOVI-C®-enheter i et MOVISUITE®-prosjekt.
1. Ga til MOVISUITE®-prosjektet.
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2. Apne konfigurasjonen for MOVI-C® CONTROLLER og still inn feltbussprotokollen.

CONTROLLER Fieldbus
E Device data
T s Fieldbus option
Fieldbus protocol
i Optional | PROFINET IO device =|
Diagnostics
PN Status Selection of the fieldbus protocol that is
Funcii configured during code generation in the
a1 IEC project
Lol TEC software platform
Status
Fieldbus type

Status information
Initialization

Fieldbus baud rate port 0
0 Bd

Fieldbus master connection state
Startup

F-host connection state

Startup

A Ctamdard DO alid

21992990603

3. Start IEC Editor med et nytt, generert prosjekt.

CONTROLLER Set [EC software platform

Device data

Interfaces

ﬂOptional

Diagnostics

Status

Functions

{£» IEC software platform

Configuration data

() Data backup of lower-level inverters

IEC project
D Update software modules

Symbol configuration

Export symbol configuration

Update configuration data Update IEC project

Create new IEC project

9007216181482891

= Det vises en melding om anvendt Compiler-versjon.

4. Den aktuelle Compiler-versjonen ma beholdes. Klikk pa knappen [Cancel] (Avbryt)
i meldingen.

= Det opprettes et nytt IEC-Editor-prosjekt. Enhetstopologien er avbildet i enhets-
treet.
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5. For & koble IEC-Editor-prosjektet opp mot MOVI-C® CONTROLLER ma du dob-
beltklikke pa MOVI-C® CONTROLLER i enhetstreet og gjennomsgke nettverket.
Bruk den enheten du finner.

DS * o x 7] CONTROLLERUHX25A X
=9 Dafaulk - -
—|Eﬂ CONTROLLERUHYZSA (MOYI-C CONTROLLER ggt";i:;s”‘“t'”” ISEan Metwork. .. I Gateway - | Device -
=l PLC Logic
+-} application Applications
=B sEwLogicalDevicePool (SEWLogicalDevic O

6] LogicalDevice_Axis1 {SEWLogicalDe: Bociplapclestore

6] LaogicalDevice_Axis2 {SEwLogicalDe

&l Logicalevice_pwiss [SEWLogicalDe e S . O .
= [ Fisldbus (FROFINET Io-Device) - Gateway
[ Process_pata (512 FD) 192.168.10,4:11740 {active)
=[] SBUS_PLUS1 (EtherCAT MasterSEW) FLC Settings IF-Address: Device Hame:
= [ Dev_axis1_Axis2 (MOVI-C MOVIDRI Jacalhost COMTROLLERUHK254
B Axis1 (16 PD) PLC Shell Fort: Device Address:
K <Emptyl> (<Empty>) 1217 0326.,9000,2D0C, COAS. 0404

B Axisz (16 PD)
K <Emplyl = (<Empty=)
= m Diev_ixis3 (MOVI-C MOVIDRIVE Sing Select the network path to the controller:

H a3 (16 PO = gt Gatewa Device Name: - Scan netwark, I
(COMTROLLER il
m CONTROLLERUHR2SA [0004] L2258
i

Device Address:
0004

Target ID: =
1050 0002

Target ¥ersion:
3.5.9.50

o]

21992996491
= Sa snart forbindelsen er opprettet, lyser LED pa MOVI-C® CONTROLLER
grant.
[ ] .
Gateway Q
192.168.10.4:11740 {active)
IP-address: Device Mame:
localhost COMTROLLERUHR25A
Fart: Device Address:
1217 0326,9000,200:C, COAS, DADG
Device 1P Address:
192,168,10.4:11740
Target 10t
1NN NNz
22003484939
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6. Oversett IEC-programmet til maskinkoden til MOVI-C® CONTROLLER.
& controucruHsA - I Edro A

File: Edit Wigw Project | Build

Online  Debug  Tools  Window  Help
—

EBuild

=&

F11

Devices ~
=5 Defaut
= m COMTROLLERUHX2SA (MOVI-C CJ

=80 PLC Lagic
+-{} application

Rebuild

Generate code

Generate runtime system files. ..
Clean

Clean all

X

an network,.,

Gateway -

Device ~

=B sEwLogicalDevicePool (SEWLogicalDevic
rﬁ] LagicalDevice _Axis1 (SEWLogicalDe
6] LogicalDevice_AxisZ (SEWLogicalDe:
151 LagicalDevice_fxis3 (SEWLogicalDe
= m Fieldbus {PROFINET I0-Device)
m Process_Data (512 PDY)
=[] SBUS_PLS1 {EtherCAT MasterSEw)
= [ Dev_axist_xis? (MOYI-C MOVIDRT
H st (16 PO
E  <Emptyl> (<Empty>)
M fosz (16 PD)
K <Empty 1> (<Empty =)
= m Dew _Axis3 (MOYI-C MOYIDRIVE Sing
M ros3 (16 PDY

7. Nar oversettelsen av IEC-programmet er utfgrt, kan programmet overfares til

Backup and Restore

Files

Log

PLC Settings

PLC Shell

Users and Groups

Parameters

Task deployment

Status

Information

192.163.10.4: 11740 (active)

Gateway

IP-Address: Dievice Name:

localhost CONTROLLERUHXZSA

Fark: Device Address:

1217 0326,9000, 20D, C0AS, 0ADG

Device 1P Address:
192,165,10.4:11740

Target 1D
1050 0002

Target Type:
4096

Target Yendor:
SEW-EURODRIVE

21993001227

MOVI-C® CONTROLLER. Logg deg da inn i nettverket.

File: Edit igw Project EBuild
Q& 64 %
Devices v 1 X
=5 Defaut [=]

= m COMTROLLERUHAZSA (MOVI-C COMTROLLER

=B PLE Lagic

& ':i Application
=B sEwLogicalDevicePool (SEWLogicalDevic
151 LagicalDevice_Axis1 (SEWLogicalDe
151 LogicalDevice_aAxis? (SEWLogicalDe
151 LogicalDevice_Axis3 (SEWLogicalDe:
= m Fieldbus {PROFINET I0-Device)
m Process_Data (512 PD)
=-[{] SBUS_PLUSL {EtherCAT MasterSEW)
= m Dev_Axisl_Axis2 (MOYI-C MOYIDRI
M nosl (16 PD)
K <Empty 1> (<Empty =)
B Axis2 (16 PD)
K <Emptyis (<Emply=)
=[] Dev_pxis3 (MOVI-C MOYIDRIVE Sing
B Axis3 (16 PD)

= Det vises en melding om opprettelse og lasting av IEC-programmet (applika-

Online | Debug  Tools  Window  Help
—

Al+FS

D} Login

Lagout Chr+FS

Create boot application

Diownload

Crline Change

Source dawnload to connected device
Multiple Download. ..

Reset warm

Reset cald

Reset origin

Simulation

Security

Operating Mode

-

|

betay Drevice:

PLC ST

Users and Groups

192,168, 10.4: 11740 (active)

Gateway

IP-Address: Device: Marne:

localhost COMTROLLERUHXZSA

Part: Device: Address:

1217 0326,9000, 200, C0AS, 0AD4

Device: 1P Address:

Messages - Totally 0 error{s), 0 warningis), 1 message(s)

Build

- [} 0 error(s) | % 0 warning(s) |€¥ L messag

Description

------ Build started: Application: Device. Application

typify code ...
Compile complete -- 0 errars, 0 warnings

21993876235

sjon) fra IEC-Editor-prosjektet pa MOVI-C® CONTROLLER.

8. Bekreft meldingen.
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9. Start IEC-programmet.

Idriftsettelse med PROFINET IO 5

Konfigurering av feltbusstasjon

& CONTROLLERUHX25A - IEC Editol

Eile: Edit Wigw Project Build
=& 84 27
Devices > 0 X
=2 Lelaul =
= &m CONTROLLERUHE25A (MOYI-C CONTROL

= Eﬂ PLC Logic

+-} application [Stop]
=B sEWLogicalDevicePool (SEWLogicalDe
&6] LogicalDevice _Axisl {SEWLogical
/_\rﬁl LogicalDevice_Axisz {SEWLogical
/_\6] LogicalDevice_Axis3 {SEWLogical
=73 ] Fieldbus (PROFINET I0-Device)
m Process_Data (512 PD)
= &% [f] SBUS_PLUS1 (EtherCAT MasterSEw)
= [T Dev_ixis1_Axis2 (MOVI-C MOV
AW st (16 D)
A <Emptyl > { <Empty =)
AW fxis? (16 FD)
FiX 4 <Emptyl = { <Empty =)
=% [ Dev_axis3 (MOVI-C MOVIDRIVE
AW Axis3 (16 FD)

Online | Debug | Tools  Window  Help
p Stark FS
Stop Shift+Fg
ﬂi Single Cycle Ctrl+FS
] Mew Breakpoint, .,
Cornm
Stk Edit Breakpoint, .,
spplc Toggle Breakpaint F
Disable Breakpaink
Backy Enable Breakpaint
Files Step Creer Fio
Step Inko Fa
Leg Shep Out Shift+F10
Run ko Cursor
PLC S
Sef nexk Statement
PLCS Show next Statement
Users Wirite values Ctr+F7
Force walues F7
1P Unfarce walues Ale+F7
Task Flow Control
Core Dump »
Statu: )
Display Mode 3

ice

Information

'ay

192.163.10.4:11740 (active)

Device Mame:
COMTROLLERUHEZSA

Device Address:
0326,9000.200C, COAS, 0404

Device 1P Address:
192.168,10.4:11740

Target IC:
1050 0002

Target Type:
4096

Target VYendar:
SEW-ELURCDRINVE

21993881099

= MOVI-C® CONTROLLER starter. | statuslinjen til IEC Editor vises meldingen

"RUN" (KJIGRER).

= Enheten i enhetstreet far et grent sirkelsymbol. Det grenne sirkelsymbolet
signaliserer feilfri funksjon for feltbussgrensesnittet, men informerer ikke om
kommunikasjonsstatus mellom MOVI-C® CONTROLLER og PLS.

i

Fieldbls (PROFINET I0-Device)

[{ Pibcess_Data (512 PD)

SBUS JPLUST (EtherCAT MaskerSEW)

m Dbv_Axis1_Axis2 (MOVI-C MOVIDRIVE Double Axis)
H| axist (16 FD)

E| <leeri>{<Empty>=)

H| Axisz (16 PD)

E| <leeri= {<Empty =)

Lo

H

_fids3 (MOYI-C MOVIDRIVE Single Asis)
#Axis3 (16 PD)

8 Devices| (] POUs

Last build € 0 ® 0

Precompile: o I RUN

21995908107
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Idriftsettelse med PROFINET IO
Styring av stasjoner i testdrift

10. Generer et Boot-prosjekt. Dermed lagres IEC-Editor-prosjektet pa SD-minnekortet
til MOVI-C® CONTROLLER og beholdes etter at MOVI-C® CONTROLLER startes

pa nytt.

& CONTROLLERUHX25A - IEC Editor:

File: Edit Wigw Project Build Online | Debug  Tools  Window  Help
(= =] Ty A: Login Ale+Fa =
0¥ Logout CtrHFs
Devices - 1 x Create boot application
=2 Lelauk - Dovnload
= [ COMTROLLERUHEZSA (MONT-C CONTROL orline Changs eway ~ | Device
=& PLIC Loge Source download to connected device
+-102 Application [run]
= B sEwLogicalDevicePool (SEWLogicalDg Hultiple Download. .. * =
6] LogicalDevice _Axisl {SEWLogicall Reset warm — " =
rﬁ] LogicalDevice_Axisz {SEWLogical Reset cold . =
6] LogicalDevice_Axis3 {SEWLogicall R .
eset origin
=43 [ Fieldous (PROFINET 10-Device) - Gateway
m Process_Data (512 PO Sirnulation 192.168.10.4:11740 {active)
= m SBUS_PLUSL (EtherCAT MasterSE'W) Security Y | 1p-address: Davice Mame:
= m .Devi.qxisliﬂxisz (MOVI-C MOV] Operating Made y | locahost COMTROLLERUHEZSA
Axisl (16 PO
¢ ) FLL onet Part: Device Address:
B <Emptyl (<Empty>) 1217 0326.,9000.200C, C0AZ, 0AD4
B axisz (16 PO Users and Groups
Device 1P Address:
K <Emptyl> (<Empty>) 192,168,10,4:11740
=5[] Dev_pxis3 (MOVI-C MOVIDRIVE Parameters
W ais3 (16 PD) Target I
Task deployment
Target Type:
Skatus 4096
i Target Vendor:
Information SEW-EURCDRIVE
21995912971
= Den korrekte  overfgringen av  prosessdata mellom PLS og

MOVI-C® CONTROLLER kan na kontrolleres.

Styring av stasjoner i testdrift

Nar kommunikasjonen mellom PLS og MOVI-C® CONTROLLER er etablert, overfares
prosessdataord feilfritt mellom enhetene.

Opprette observasjonstabell

Observasjonstabellene gjar det mulig & observere og styre prosessdatautvekslingen.

Slik gar du frem:

v Du har lastet MOVISUITE®-prosjektet til MOVI-C® CONTROLLER via IEC Editor.
1. Ga til TIA-Portal-prosjektet.
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Idriftsettelse med PROFINET IO 5

Styring av stasjoner i testdrift

2. Opprett en online-forbindelse mellom PLS og MOVI-C® CONTROLLER. Klikk da
pa symbolet "Go online" (Koble til online).

Project  Edit  View Insert  Online  Options  Tools  Window  Help Totally Integrated Automation

f [ saveproject 5 M = 5 X D e: )M G 2 |# coonline > PORTAL
Devices |E Topology view "Eg'h Network view  ||[If Device VIE‘.‘.'J_

HQQ =¥ |on Metwork 3% Connections |[HLIl connection e % £ @‘li =

I 10 system: PLC.PROFINETIO-System (100} E

> 7] Cenfiguration Fieldbus Syst. [~]
ﬁ" Add new device Tl

@ Devices & netwaorks PLC CONTROLLERU... I SEW {

~ @ PLC [CFU 51572 FIIDF] CPU 315F-2 PNI... UHX25-N V1.0 HmRENE I

P

Device configuration

%] online & diagnastics

@ Safety Administration
= PLC. PROFINET I0-5ystem...

!EL Frograrm blacks

[ Technology objects
External source files
r& FLC tags

?ﬂ PLC data types

';,l Watch and force tables

[& online backups

v rwwvowwowow

i Device proxy data
B Frogram info
[ FLC alarms
=] Textlists
v [l Local modules
3 I"_u Cistributzd 110
3 ;i Camman data
b (5] Docurnentation settings

I"-_m Languages & resources

-

» (i@ Online access
v [ card ReaderlUSE memary

21984839307

= | nettvisningen og enhetsvisningen vises alle nadde stasjoner med en gregnn
hake.

3. Sett inn en ny observasjonstabell i underordnet mappe "Watch and force tab-
les" (Observasjons- og forcetabeller) for PLS.

4. Angi adressene for prosessdataord i kolonnen "Address" (Adresse). Definer inn-
gangsadresser og utgangsadresser som skal brukes som prosessdataord nar en
stasjon skal anropes. Pase at prosessdataordene ligger innenfor stasjonens
adresseomrade, og at adresseomradene for inngangsdataord og utgangsdataord
er identiske.
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5 Idriftsettelse med PROFINET IO

Styring av stasjoner i testdrift

5. Fer opp testverdier for noen prosessutgangsdataord i kolonnen "Modify va-
lue" (Kontrollverdi). Du kan avlese adressen til prosessutgangsdataordene i
tabellen i enhetsoversikten for MOVI-C® CONTROLLER. Disse verdiene mottas pa
MOVI-C® CONTROLLER nar oppkoblingen av kommunikasjonen er etablert.

Devices
HOO L AL T
Mame Address Display format | Monitor value Modify value &
¥ 7] Configuration Fizldbus System o[~ WQW256 Hex TEET111 M 1
""}-.tltl new device TIE Hex 16#2222 M 1
EE,J Devices & netwarks & Hex 16#3333 E H
- [ PLC [CPU 315F-2 PR/DF] il B Hex 1624444 M 1
[l'f Device configuration 5 Hex
ﬂ Online & diagnostics ] Hex
@ safety Administration O=|7 Hex
» ';5: Frogram blacks [ ] g Hex
» [ Technology objects 9 Hex
3 External source files 10 Hex
] r:i FLC tags 11 Hex
» (g PLC data types | Hex
* gz Watch and force tables 13 Hex
‘L' Add new watch table 14 Hex
FE| Force table 15 Hex
I == watch takle_Fieldbus I 16 Hex
» (&l Online backups 17 Hex
3 i Device proxy data 18 Hex
_Wi Frogram info 19
4 PLC alarms 20
E] Textlists 21
» r:u Local maodules 22
v [ Distributed 110 23
3 ﬁ Camman data 24
b (5] Docurmentation settings 25
3 I"-_@ Languages &resources 26
» r:‘ online access 27
» [ cCard ReaderlUSE memary 28
9007216726400011

= | dette eksemplet er det angitt testverdier for de fire farste prosessutgangsdata-
ordene.
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Idriftsettelse med PROFINET IO 5

Styring av stasjoner i testdrift

6. Klikk i tur og orden pa de aktuelle symbolene i symbollinjen for fgrst & starte
observasjonen av variablene (brillesymbol) og for deretter a styre de aktive vari-
ablene (lynsymbol).

= De innstilte testverdiene for prosessutgangsdataordene overfgres til kolonnen
"Monitor value" (Observasjonsverdier). PLS har sendt testverdiene il
MOVI-C® CONTROLLER.

5O O s @ Bl Pla 2 2]
Mame Display format  Monitor value Mo_difv\.ralue &
¥ 7] Configuration Fizldbus System o[~ Hex 1621111 TEET111 M 1
B Add new device |z Hex 1642222 1642222 M
EE,J Devices & netwaorks 7 Hex 1683333 16#3333 E 1
~ [ PLC [CPU 315F-2 PH/DF] el B Hex 16#4444 1624444 M
[|'f Device configuration 5 Hex TEH0000
%] online & diagnaostics & Hex 1620000
@ Safety Administration o=|7 Hex 1620000
» ril Frogram blacks [e] g Hex 1EH#0000
» [ Technology objects 9 Hex TEZ0000
» External source files 10 Hex 16#0000
» 3 FLCtags 11 Hex 1620000
» Ui PLC data types W Hex 1640000
A= tch and force tables 13 Hex 160000
B Add new watch table 14 Hex 1620000
Force table 15 Hex 1620000
tch table_Fieldbus 16 Hex TER0000
b [ online backups 17 Hex TEZ0000
» i Device proxy data 18 Hex 16#0000
_Wi Frogram info 19
A PLC alarms 20
=] Textlists 21
v [l Local modules 22
3 I"_u Cistributzd 110 23
3 ;i Camman data 24
b (5] Docurnentation settings 25
r I"-_m Languages & resources 26
» h_m Online access 27
v [ card ReaderlUSE memary 28
9007216726404619
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Idriftsettelse med PROFINET IO
Styring av stasjoner i testdrift

Ga til IEC-Editor-prosjektet.

Dobbeltklikk p& PROFINET-enhetens prosessdata i enhetstreet, og kontroller om
verdiene til prosessinngangsdata-ordene fra MOVI-C® CONTROLLER er identiske
med de sendte testverdiene.

Devices v 3 m CONTROLLERUHXZSA ﬂ Process_Data X il

=) Defaulk
= [ CONTROLLERUHRZSA (MOVI-C CO ;'g%gz‘;rg”d”'e Channels
=B PLC Lagic Yariable Mapping Channi Address Type Default Value  Current Value
+-1C} Application ghate o In % Iw2000 ARRAY [0,.511]0
=B sEwLogicalDevicePool (SEWLog +-Tig In[o] “IWz000 WORD 16#1111
AN LogicaiDevice_awist (sew || | Trormation F (1] 9IWZ001 WORD 16#7222
rﬁ] LagicalDevice _Axis2 (SEWL o4y In[z] SIw2002 WORD 16#3333
6] LogicalDevice_Axis3 (SEWL o 4 In[3] “IWz003 WORD 164444
=[] Fisldbus (PROFINET IC-Device) A 4] % IWZ004 WORD Te#0000
[ Process_Data (512 PD) ] In[5] %IWZ005 WORD 1640000
=-[{] SEUS_PLUSL {EtherCAT Master oy In[6] “IW2006 WORD 1630000
=[] Dev_pxist_xisz (MONI-C . 2 In[7] %IW2007 WORD 1640000
H  axis1 (16 PD) M In[&] =IW2008 WORD 16#0000
E  <Emptyis (<Emplys) A (9] %IW2009 WORD 1640000
H  Axis2 (16 PD) + I[10]  =IWz010 WORD 16#0000
K <Emphyls (<Emply=) M IM11]  “%Iwz011 WORD 1620000
=[] Dev_axis3 (MOVI-C MOYID) i IM[12]  =slw2012 WORD 1640000
B Axis3 (16 PD) . I[13]  =Iwz0i3 WORD 16#0000
+o M IM[14]  =sIw2014 WORD 1620000
o In[15]  %IW2015 WORD 1640000
M In[16]  %IW2016 WORD 1640000
A In[17]  %IW2017 WORD 160000
+ In[18]  %IWZ018 WORD 1640000
M In[19]  %IW2019 WORD 1620000
7Y PV PP I P
4 m r
leset Mapping | Always update variab\es:[EnabIad 1 {use bus cycle task if not used in any task) 'I
@ =Create new wariable " =Map to existing variable

21998668939

= Nar testverdiene som PLS har sendt, er mottatt pa MOVI-C® CONTROLLER, er
kommunikasjonen opprettet.
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Fremgangsmate ved apparatutskiftning 6

6 Fremgangsmate ved apparatutskiftning

Ved utskiftning av en MOVI-C® CONTROLLER ma du ga fram iht. kapittel "Installe-
ringsmerknader" (— 18). Sett SD-minnekortet til den hittii  brukte
MOVI-C® CONTROLLER inn i den nye MOVI-C® CONTROLLER.

De remanent lagrede variabelverdiene pa MOVI-C® CONTROLLER lagres ikke som
standard pa SD-minnekortet. For & lagre variabelverdiene pa SD-minnekortet ma du
velge en av fglgende fremgangsmater:

* Programmer applikasjonen (IEC-programmet) i trad med dette.

« Overfar sikkerhetskopien til engineering-programvare MOVISUITE® ved hjelp av
prosjektadministrasjonen (funksjon under forberedelse).

MERK

Du finner informasjon om utskiftning av drivenhetene i handbgkene til hver av appli-
kasjonsomformerne.

jde
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Service

Deponering
7 Service
71 Deponering

Produktet og alle delene ma leveres separat til deponering, avhengig av egenskaper
og i samsvar med nasjonale forskrifter. Lever produktet inn til resirkulering, dersom
dette er tilgjengelig, eller henvend deg til et spesialisert renovasjonsfirma. Om mulig
ma du skille produktet i falgende kategorier:

*  Kobber
+ Elektronikkomponenter
»  Kunststoff

Dette produktet inneholder batterier eller oppladbare batterier. Produktet og batteriene
eller de oppladbare batteriene skal deponeres atskilt fra husholdningsavfall i samsvar
med nasjonale forskrifter.
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Tekniske data
Merking

8 Tekniske data

8.1 Merking

MOVI-C® CONTROLLER oppfyller kravene i fglgende forskrifter og direktiver:

Merking

Forklaring

CE-merke som viser samsvar med fglgende europeiske direktiver:
+ EMC-direktiv 2014/30/EU

(€
EAL

EAC-merke (Eurasian Conformity) som bekrefter samsvar med sikkerhets-
kravene til tolluniunen mellom Russland, Kasakhstan og Hviterussland

RCM-logo (Regulatory Compliance Mark) som bekrefter at de tekniske for-
skriftene til den australske kommunikasjons- og mediamyndigheten ACMA
(Australian Communications and Media Authority) overholdes

RoHS-direktivet (Restriction of Hazardous Substances) til Folkerepublikken
Kina som bekrefter at forskriftene til ACPEIP (Administration on the Control
of Pollution caused by Eletronic Information Products) overholdes

&
¢

WEEE-direktiv 2012/19/EU (Waste of Electrical and Electronic Equipment)
til EU med oppfordring til spesifikk resirkulasjon av batterier
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Tekniske data

Generelle tekniske spesifikasjoner

8.2 Generelle tekniske spesifikasjoner

MOVI-C® CONTROLLER standard UHX25A

Interferenssikkerhet

Oppfyller EN 61800-3; 2. Omgivelser

Stgyemisjoner

Grenseverdikategori C2 i henhold til EN 61800-3

Omgivelsestemperatur 3

0°C-+60"°C

Kjoletype

Konveksjonskjaling

Miljgbetingelser

Klimabetingelser

* Langtidslagring:

EN 60721-3-1 klasse 1K2 Temperatur -25 °C — +70 °C
* Transport:

EN 60721-3-2 klasse 2K3 Temperatur -25 °C — +70 °C
» Drift (stasjoneer drift, beskyttet mot veer og vind):

EN 60721-3-3 klasse 3K3 Temperatur 0 °C — +60 °C

Kjemisk aktive stoffer

* Langtidslagring:
EN 60721-3-1 klasse 1C2

* Transport:
EN 60721-3-2 klasse 2C2

» Drift (stasjoneer drift, beskyttet mot veer og vind):
EN 60721-3-3 klasse 3C2

Mekanisk aktive stoffer

* Langtidslagring:
EN 60721-3-3 klasse 151

* Transport:
EN 60721-3-3 klasse 2S1

» Drift (stasjoneer drift, beskyttet mot veer og vind):
EN 60721-3-3 klasse 3S1

Vibrasjonskontroll

* 3MS5ihenhold til EN60721-3-3
* 5M1ihenhold til EN60721-3-5

Kapsling i henhold til EN 60529

MOVI-C® CONTROLLER standard
UHX25A

IP20

Forurensningsklasse

2 iht. IEC 60664-1

Overspenningskategori

[Il'i henhold til IEC 60664-1

Installeringshgyde

Maksimalt 3800 m (NN)
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8.3 Tekniske data

Tekniske data
Tekniske data

MOVI-C® CONTROLLER standard UHX25A

Elektrisk forsyning .

Effektopptak: P, = 10 W
Forsyningsspenning U = DC 24 V (-15 % / +20 %)
iht. IEC 61131-2

Strgmforbruk |, = 420 mA
(ved forsyningsspenning DC 24 V)

MOVI-C® CONTROLLER ma tilfares strgm fra en ekstern
spenningskilde.

Minne .

Retain-data: 32 kB

Retain persistent: 2 kB

Programminne: 2 MB for applikasjon, inkl. IEC-bibliotek
Dataminne: 6 MB

SD-minnekort OMH25A i innstikkplass for |
SD-kort XM .

PC-lesbart
Inneholder:

— Firmware
— |EC-program
— Bruksdata
512 MB minne

X5 Tilkoblingstype: Hurtigkontakt

Tilkobling for DC 24 V-forsyningsspenning |,
(2-polet tilkobling)

En leder: 0,25 mm? — 2,5 mm?
To ledere: 0,5 mm? — 1,5 mm? (TWIN-AEH")

X85
Tilkobling for systembuss
(3-polet tilkobling)

Tilkoblingstype: Hurtigkontakt, en leder: 0,25 mm? — 0,75 mm?

X30

Rask systembuss SBus™® for master-tilkobling basert pa

EtherCAT®/SBus™"S-grensesnitt EtherCAT®

(RJ45-kontakt)

X80 - TCP/P

Engineering-grensesnitt +  Tilkoblingsmuligheter: Engineering-PC, visualisering, an-

(RJ45-kontakt)

nen styring

Engineering av alle komponenter fra SEW-EURODRIVE
som er tilkoblet MOVI-C® CONTROLLER kan skje via
MOVI-C® CONTROLLER.

X40/X41
Feltbussgrensesnitt .
(RJ45-kontakt)

Feltbussgrensesnitt for slavetilkobling:

MOVI-C® CONTROLLER UHX25A-N: PROFINET IO

MOVI-C® CONTROLLER UHX25A-E: EtherNet/IP™ eller
Modbus TCP (under forberedelse)

1) AEH: Endehylse
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Tekniske data
Tekniske data for PROFINET-grensesnitt

8.4 Tekniske data for PROFINET-grensesnitt

MOVI-C® CONTROLLER standard UHX25A

Produsent-I1D 010Ahex

Device ID 13des

Tilkoblingsteknikk RJ45

Overfgringshastighet 100 Mbaud, fulldupleks

Nettverksprotokoller ARP, ICMP

Applikasjonsprotokoller PROFINET IO, HTTP, SNMP, SEW-Application-Services

Anvendte portnumre 80, 161, 310, PROFINET DCE/RPC Ports (dynamisk via End
Point Mapper)

Conformance Class C

Applikasjonsprofiler PROFIsafe, PROFlenergy (under forberedelse)

Tillatte ledningstyper Fra kategori 5, klasse D i henhold til IEC 11801

Maksimal ledningslengde (switch til switch) |100 m

Navn pa GSD-fil GSDML-Vx.yz-SEW-MOVI-C-CONTROLLER-UHX25-UHX45-
aaaammdd-ttmmss
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Tekniske data
Portoversikt

8.5 Portoversikt
8.5.1 Grensesnittbeskrivelse

Ethernet-grensesnitt for MOVI-C® CONTROLLER har fglgende funksjoner:

¢ X30 — EtherCAT®/SBus"™"S-grensesnitt for master-tilkobling

* X80 — Engineering-grensesnitt

*  X40/X41 — Feltbussgrensesnitt for slave-tilkobling
8.5.2 Engineering-grensesnitt
Port TCP/ | Funksjon Autorisasjon

UDP
21 TCP |FTP Lese og skrive pa filsystemet
23 TCP |Telnet Lesing av OEM-diagnosedata
310 TCP |Data-streaming Lesing og skriving pa alle indikerte parametre
11740 - TCP | CODESYS Engineering Lesing og skriving
11743
1740 - 1743 |UDP |CODESYS Engineering Lesing og skriving
8.5.3 PROFINET
Port TCP/ | Funksjon Autorisasjon
UDP

Dynamisk UDP |PROFINET DCE/RPC Lesing og skriving pa alle indikerte parametre
portfast-
settelse via
End Point
Mapper

Ethertype 8892hex

Prosessdatautveksling

Styrende forbindelse

Ethertype 88B5hex

Address Editor fra SEW-EURODRIVE

Lesing og skriving pa adresseparametre il
Ethernet-grensesnitt

310

TCP

Data-streaming

Lesing og skriving pa alle indikerte parametre

161

ubP

SNMP

Lesing pa MIB-er
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Tekniske data
Malskisse MOVI-C® CONTROLLER standard

8.6 Malskisse MOVI-C® CONTROLLER standard

SNV
O
o
g |@ 8
O

7.5

120
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