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1 Remarques générales
Utilisation de la documentation

1 Remarques générales

1.1 Utilisation de la documentation

1.2
1.21

La présente version de cette documentation est la version originale.

Cette documentation est un élément a part entiere du produit. La documentation
s'adresse a toutes les personnes qui réalisent des travaux de montage, d'installation,
de mise en service et de maintenance sur le produit.

S'assurer que la documentation est accessible dans des conditions de parfaite lisibili-
té. S'assurer que les responsables et exploitants d'installations ainsi que les per-
sonnes travaillant sur I'appareil sous leur propre responsabilité ont intégralement lu et
compris la documentation. En cas de doute et pour plus d'informations, consulter I'in-
terlocuteur SEW local.

Structure des avertissements

Signification des textes de signalisation

Le tableau suivant présente et explique les textes de signalisation pour les consignes
de sécurité.

Texte de signalisation Signification Conséquences en cas
de non-respect
A DANGER Danger imminent Blessures graves ou mortelles
A AVERTISSEMENT Situation potentiellement Blessures graves ou mortelles
dangereuse
A PRUDENCE Situation potentiellement Blessures légéres
dangereuse
ATTENTION Risque de dommages Endommagement du systeme
matériels d'entrainement ou du milieu
environnant
REMARQUE Remarque utile ou conseil facilitant
la manipulation du produit.
1.2.2 Structure des avertissements relatifs a un chapitre

Les avertissements relatifs a un chapitre ne sont pas valables uniquement pour une
action spécifique, mais pour différentes actions concernant un chapitre. Les symboles
de danger utilisés rendent attentif a un danger général ou spécifique.

Présentation formelle d'un avertissement relatif a un chapitre :
TEXTE DE SIGNALISATION !
Nature et source du danger

Conséquences en cas de non-respect
*  Mesure(s) préventive(s)

6 Manuel — MOVI-C® CONTROLLER standard avec interface bus de terrain PROFINET 10
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Remarques générales 1
Recours en cas de défectuosité

Signification des symboles de danger

Les symboles de danger apparaissant dans les avertissements ont la signification
suivante.

Symbole de danger | Signification

Danger général

Avertissement : tensions électriques dangereuses

Avertissement : surfaces chaudes

Avertissement : risque d'écrasement

Avertissement : charge suspendue

>R B

Avertissement : démarrage automatique

1.2.3 Structure des avertissements intégrés

Les avertissements intégrés sont placés directement au niveau des instructions opé-
rationnelles, juste avant I'étape dangereuse.

Présentation formelle d'un avertissement intégré :

A TEXTE DE SIGNALISATION ! Nature et source du danger. Conséquences en cas
de non-respect. Mesure(s) préventive(s).

1.3 Recours en cas de défectuosité

Tenir compte des informations contenues dans cette documentation afin d'obtenir un
fonctionnement correct et de bénéficier, le cas échéant, d'un recours en garantie. Il
est recommandé de lire la documentation avant de faire fonctionner les appareils.

Manuel — MOVI-C® CONTROLLER standard avec interface bus de terrain PROFINET 10 7



Remarques générales
Exclusion de la responsabilité

14 Exclusion de la responsabilité

Le respect des instructions de la documentation est la condition pour étre assuré du
fonctionnement sdr et pour obtenir les caractéristiques de produit et les performances
indiquées. SEW décline toute responsabilité en cas de dommages corporels ou maté-
riels survenus suite au non-respect des consignes de la notice d'exploitation. Les
recours de garantie sont exclus dans ces cas.

1.5 Autres documentations

Utiliser les documentations correspondantes pour tous les autres appareils.

1.6 Noms de produit et marques

Les marques et noms de produit cités dans cette documentation sont des marques
déposées dont la propriété revient aux détenteurs des titres.

1.7 Mention concernant les droits d'auteur

© 2017 SEW-EURODRIVE. Tous droits réservés. Toute reproduction, exploitation, dif-
fusion ou autre utilisation — méme partielle — est interdite.

8 Manuel — MOVI-C® CONTROLLER standard avec interface bus de terrain PROFINET 10
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Consignes de sécurité 2

Remarques préliminaires

2 Consignes de sécurité

21 Remarques préliminaires

Les consignes de sécurité générales ci-dessous visent & prévenir les risques de dom-
mages corporels et matériels et s'appliquent en priorité pour I'utilisation des appareils
décrits dans cette documentation. En cas d'utilisation de composants supplémen-
taires, respecter les consignes de sécurité et avertissements les concernant.

Obligations de I'exploitant

L'exploitant est tenu de s'assurer que les consignes de sécurité générales sont
respectées. S'assurer que les responsables de l'installation et de son exploitation ainsi
que les personnes travaillant sur le produit sous leur propre responsabilité ont intégra-
lement lu et compris la documentation.

L'exploitant est tenu de s'assurer que les taches décrites ci-aprés sont exécutées
exclusivement par du personnel spécialisé.

» Installation et montage

* Installation et raccordement
* Mise en service

» Entretien et remise en état
* Mise hors service

+  Démontage

S'assurer que les personnes travaillant sur le produit respectent les prescriptions,
dispositions, documents et remarques suivants.

» Consignes de sécurité et de prévention en vigueur sur le plan national ou local
» Plaques signalétiques du produit

* Tous les autres documents de détermination, d'installation et de mise en service
ainsi que les schémas de branchement concernant I'appareil

* Ne jamais monter, installer et mettre en route des produits endommagés.
* Toutes les prescriptions et dispositions spécifiques a l'installation

S'assurer que les installations dans lesquelles le produit est intégré sont équipées de
dispositifs de surveillance et de protection supplémentaires. Respecter les disposi-
tions de sécurité et la législation en vigueur concernant les moyens de production
techniques et les prescriptions de protection.

Manuel — MOVI-C® CONTROLLER standard avec interface bus de terrain PROFINET 10
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Consignes de sécurité
Personnes concernées

23

Personnel
spécialisé pour
les travaux
meécaniques

Personnel
spécialisé pour
les travaux
électrotechniques

Qualification
supplémentaire

Personnel qualifié

2.4

Personnes concernées

Toutes les interventions mécaniques doivent étre exécutées exclusivement par du
personnel spécialisé qualifié. Selon cette documentation, sont considérées comme
personnel qualifié les personnes familiarisées avec le montage, linstallation mé-
canique, I'élimination des défauts ainsi que la maintenance du produit et ayant les
qualifications suivantes.

» qualification dans le domaine de la mécanique conformément aux prescriptions en
vigueur

* connaissance de la présente documentation

Toutes les interventions électrotechniques doivent étre exécutées exclusivement par
du personnel électricien spécialisé qualifié. Selon cette documentation, sont considé-
rées comme personnel électricien qualifié les personnes familiarisées avec l'installa-
tion électrique, la mise en service, I'élimination des défauts ainsi que la maintenance
du produit et ayant les qualifications suivantes.

» qualification dans le domaine de I'électrotechnique conformément aux prescrip-
tions en vigueur

* connaissance de la présente documentation

Ces personnes doivent également étre familiarisées avec les prescriptions de sécurité
et reglementations en vigueur ainsi qu'avec les normes, directives et reglementations
citées dans la présente documentation. Ces personnes doivent étre expressément
autorisées par l'entreprise pour mettre en route, programmer, paramétrer, identifier et
mettre a la terre les appareils, les systémes et les circuits électriques selon les
standards de sécurité fonctionnelle en vigueur.

Les taches relatives au transport, au stockage, a l'exploitation et au recyclage doivent
étre effectuées exclusivement par du personnel qualifié. Les qualifications du person-
nel doivent lui permettre d'effectuer les taches nécessaires de maniere sire et
conforme a la destination de I'appareil.

Utilisation conforme a la destination des appareils

Le produit est destiné au montage dans des installations ou des machines électriques.

La mise en service d'un appareil incorporé dans une installation électrique ou une ma-
chine ne sera pas autorisée tant qu'il n'aura pas été démontré que la machine res-
pecte pleinement les réglementations et les directives locales. La directive machines
2006/42/CE ainsi que la directive CEM 2014/30/UE sont applicables sur le marché
européen. Respecter la norme EN 60204-1 (Sécurité des machines — Equipements
électriques de machines).

Les caractéristiques techniques et les indications concernant le raccordement figurent
sur la plaque signalétique et au chapitre "Caractéristiques techniques" de la présente
documentation. Il est impératif de tenir compte de ces données et indications.

Des blessures graves ou des dommages matériels importants peuvent survenir en
cas d'utilisation non conforme a la destination de I'appareil ou de mauvaise utilisation.

1()  Manuel - MOVI-C® CONTROLLER standard avec interface bus de terrain PROFINET 10
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Consignes de sécurité 2

Sécurité fonctionnelle

241 Applications de levage

Afin d'éviter tout risque de blessures mortelles dues a la chute d'un dispositif de
levage, tenir compte des remarques suivantes lors de I'utilisation du produit dans des
applications de levage.

» Utiliser des dispositifs de protection mécaniques.
» Effectuer une mise en service du dispositif de levage.

2.5 Sécurité fonctionnelle

Sauf mention expresse dans la documentation, I'appareil ne doit en aucun cas assurer
des fonctions de sécurité sans dispositif de sécurité amont.

2.6 Transport

A réception du matériel, vérifier s'il n'a pas été endommagé durant le transport. Le cas
échéant, faire immédiatement les réserves d'usage auprés du transporteur. Le
montage, l'installation et la mise en service sont interdits en cas d'endommagement
de l'appareil.

Lors du transport, respecter les instructions suivantes.
» S'assurer que l'appareil n'est soumis a aucun choc mécanique durant le transport.
Utiliser des moyens de manutention adaptés, suffisamment solides.

Tenir compte des remarques concernant les conditions climatiques du chapitre
"Caractéristiques techniques" de la documentation.

2.7 Installation et montage
L'installation et le refroidissement du produit doivent étre assurés conformément aux
prescriptions de la présente documentation.

Protéger le produit contre toute contrainte mécanique importante. Le produit et ses
piéces d'adaptation ne doivent pas déborder sur les itinéraires empruntés par le per-
sonnel et les véhicules. Durant le transport et la manutention, les composants ne
doivent en aucun cas étre déformés ni les distances d'isolement modifiées. Les
composants électriques ne doivent en aucun cas étre endommagés ou détériorés par
action mécanique.

Respecter les instructions du chapitre Installation mécanique de la documentation.

271 Restrictions d'utilisation
Applications interdites, sauf si les appareils sont spécialement congus a cet effet :
« L'utilisation dans les zones a risque d'explosion

« L'utilisation dans un environnement ou il existe un risque de contact avec des
huiles, des acides, des gaz, des vapeurs, des poussiéres, des rayonnements, etc.
nocifs.

« L'utilisation dans des applications générant des vibrations et des chocs dont le
niveau dépasse celui indiqué dans la norme EN 61800-5-1.

« L'utilisation a une altitude supérieure a 4000 m au-dessus du niveau de la mer

Manuel — MOVI-C® CONTROLLER standard avec interface bus de terrain PROFINET 10 7| ]



2 Consignes de sécurité

Installation électrique

2.8 Installation électrique

S'assurer que toutes les protections nécessaires sont correctement en place aprés
I'installation électrique.

Prévoir les mesures et installations de sécurité conformément aux prescriptions en
vigueur (p. ex. EN 60204-1 ou EN 61800-5-1).

2.8.1 Mesure de protection indispensable

S'assurer que la mise a la terre de l'appareil est raccordée correctement.

29 Systémes de bus

Un systéme de bus permet d'adapter précisément les composants d'entrainement
électroniques aux spécificités de l'installation. Il en découle, comme pour tout systéme
programmable, un risque de modification non visible des paramétres qui peut mener a
un comportement inattendu mais pas incontrélable du systeme. Ce comportement
peut au final avoir une influence négative sur la sécurité de fonctionnement, la dispo-
nibilité du systéme ou la sécurité des données.

S'assurer qu'il n'y a pas d'accés non autorisé, en particulier dans des systémes ou
des interfaces d'ingénierie en réseau basé sur Ethernet.

L'utilisation de standards de sécurité informatiques spécifiques compléte la protection
d'accés aux ports. La liste des ports est disponible dans les caractéristiques
techniques de l'appareil raccordé.

12 Manuel - MOVI-C® CONTROLLER standard avec interface bus de terrain PROFINET 10
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31
3.141

3.1.3

Introduction 3

Généralités

Introduction

Généralités

Dénomination abrégée

La dénomination abrégée suivante est utilisée dans la présente documentation.

Codification Dénomination abrégée
MOVI-C® CONTROLLER standard UHX25A | MOVI-C® CONTROLLER
Automate amont API

Contenu de ce manuel

Ce manuel décrit :

le montage du MOVI-C® CONTROLLER
les interfaces et les diodes du MOVI-C® CONTROLLER
l'accés ingénierie au MOVI-C® CONTROLLER

la configuration et la mise en service du MOVI-C® CONTROLLER avec linterface
bus de terrain PROFINET IO

Documentations complémentaires

Pour l'ingénierie rapide et efficace du contréleur MOVI-C® CONTROLLER, nous re-
commandons, en plus de ce manuel, les documentations suivantes.

Manuel Automatisation avec MOVI-C® CONTROLLER
Manuel produit Variateur d'application MOVIDRIVE® modular
Manuel produit Variateur d'application MOVIDRIVE® system

Utiliser dans tous les cas des documentations et logiciels dans leur version actuelle.

Vous trouverez également sur notre site internet un grand choix de documentations
en plusieurs langues a télécharger. En cas de besoin, ces documentations peuvent
également étre livrées en version imprimée (nous consulter).

Manuel - MOVI-C® CONTROLLER standard avec interface bus de terrain PROFINET 10 | 3
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Introduction
MOVI-C® CONTROLLER standard UHX25A

3.2

MOVI-C® CONTROLLER standard UHX25A

Le MOVI-C® CONTROLLER de classe de puissance "standard" est un systéme Mo-
tion Control destiné aux taches d'automatisation complexes. Le systéme d'exploitation
en temps réel garantit des temps de réaction trés courts et met a disposition une liai-
son performante avec les bus systéme SEW et les bus de terrain standard.

Le MOVI-C® CONTROLLER convient parfaitement a I'automatisation de machines et
de cellules pour deux axes interpolés et six axes auxiliaires en fonction de la taille de
I'applicatif. Il est préconisé en tant que commande modulaire pour les taches de pilo-
tage de déplacement complexes comme la came électronique et la robotique.

3.21 Variantes des variateurs

Le MOVI-C® CONTROLLER se présente sous forme d'un boitier, doté des interfaces
bus de terrain suivantes, idéal pour le montage en armoire de commande.

Variante d'appareil

Interface bus de terrain

UHX25A-N

MOVI-C® CONTROLLER avec interface bus de terrain
PROFINET IO pour raccordement esclave

UHX25A-E

MOVI-C® CONTROLLER avec interface bus de terrain Ether-
Net/IP™ ou Modbus TCP pour raccordement esclave
(en préparation)

3.2.2 Plaque signalétique

D-76646 Bruchsal
Made in Germany

CONTROLLER
standard

EURODRIVE Eingang/ Input

Type: UHX25A-N
SO#: 01.1234567890.0001.17

U= DC 24V I(max) = DC 0.42A
T=0...+60°C IP 20

Status: 10 11 12 13 14 Feldbus: PROFINET
61 01 01 01 01

MAC-ID: 111213141516 HH
Freitextzeile mit maximal 51 Zeichen

3.2.3 Codification

20322177803

Le tableau suivant indique la codification des éléments :

Exemple UHX25A-N

Nom du UHX | MOVI-C® CONTROLLER
produit
Série 25 |par défaut
Version A |Version
Variantes N |+ N = Avec interface bus de terrain PROFINET IO
« E = avec interface bus de terrain EtherNet/[P™ ou Modbus
TCP (en préparation)

Manuel — MOVI-C® CONTROLLER standard avec interface bus de terrain PROFINET 10

24776149/FR — 12/2017



24776149/FR — 12/2017

3.24

[1]

Introduction
MOVI-C® CONTROLLER standard UHX25A

Présentation des interfaces de communications

Le MOVI-C® CONTROLLER est doté de nombreuses interfaces de communication.

Les interfaces de communication Ethernet servent d'interface d'ingénierie au
contréleur MOVI-C® CONTROLLER, pour le raccordement d'un pupitre opérateur
ainsi que pour la communication avec d'autres participants Ethernet (p. ex. avec
un API)

L'interface EtherCAT®/SBus™"® sert au pilotage des variateurs d'application, des
modules E/S et d'autres composants esclaves EtherCAT®.

2
3 4
= =
[ [ [ [
| | e=E7 | e %4\ G P &%
B i o] o]
o Ry HH— —== || == |1 ==
;::[TI . L/ . ” ]
ol
sl il wn | [ [

il

O

fo

B>

(5] [6] (71
20411752075
[11 Tension réseau [5] MOVI-C® CONTROLLER
[2] Raccordement bus de terrain [6] Ensemble variateur MOVIDRIVE® modular

[3] Raccordement d'ingénierie [71 MOVIDRIVE® system
[4] Raccordement EtherCAT®/SBus™!S
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MOVI-C® CONTROLLER standard UHX25A

Interface d'ingénierie
Cette interface (X80) permet d'exécuter les fonctions suivantes :
+ Ingénierie du MOVI-C® CONTROLLER
» Visualisation par PC (p. ex. interface OPC)
* Mise en liaison avec le niveau de commande
L'ingénierie du MOVI-C® CONTROLLER comprend les taches suivantes :
» Configuration
+ Paramétrage
*  Programmation

L'ingénierie est réalisée a l'aide du logiciel d'ingénierie MOVISUITE®. Ce logiciel in-
tégre de nombreux outils performants pour la mise en service et le diagnostic de tous
les appareils SEW raccordés.

Interface EtherCAT®/SBus®'s

L'interface EtherCAT®/SBus™YS (X30) permet de raccorder les appareils suivants au
MOVI-C® CONTROLLER.

« Variateur d'application MOVIDRIVE® modular

+ Variateur d'application MOVIDRIVE® system

« Systéme d'extension E/S MOVI-PLC® génération C
+ Composants tiers avec fichier de configuration ETG

Le nombre maximal de variateurs d'application pouvant é&tre raccordés au
MOVI-C® CONTROLLER est de 8.

Bus systéme CAN 1

En préparation

Interface bus de terrain

Les interfaces bus de terrain (X40, X41) permettent de raccorder le
MOVI-C® CONTROLLER a un API.

L'interface bus de terrain est intégrée dans le MOVI-C® CONTROLLER.

3.2.5 Carte mémoire SD OMH25A

La carte mémoire SD (Secure Digital Memory Card) est nécessaire au fonctionnement
du MOVI-C® CONTROLLER et intégre le firmware, le programme CEl, les données
utilisateur (p. ex. les formules) ainsi que les jeux de paramétres du variateur MOVI-C®
de SEW de la couche inférieure. Elle peut étre utilisée, lors du remplacement d'un
axe, pour la sauvegarde des données et le paramétrage automatique. Insérer la carte
mémoire SD OMH25A dans le logement (XM) du MOVI-C® CONTROLLER.
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3.3

3.3.1

Introduction 3

Logiciel d'ingénierie MOVISUITE®

Logiciel d'ingénierie MOVISUITE®
Le nouveau logiciel d'ingénierie MOVISUITE® constitue la plateforme d'exploitation
pour tous les composants matériels et logiciels MOVI-C®.
Les appareils MOVI-C® suivants sont actuellement compatibles avec MOVISUITE®.
+  MOVI-C® CONTROLLER

« Variateur d'application MOVIDRIVE® modular, module monoaxe et module double-
axes

« Variateur d'application MOVIDRIVE® system

Les taches d'ingénierie suivantes peuvent étre exécutées aisément avec le logiciel
MOVISUITE®.

» Configuration

* Mise en service
+ Paramétrage

*  Programmation
» Diagnostic

Avantages du logiciel MOVISUITE®
Le logiciel MOVISUITE® offre les avantages suivants :
« Utilisation convivial et intuitive
» Gestion de projet pour la sauvegarde des appareils et des jeux de données
» Transfert facile des projets via la génération automatique d'e-mails
+ Création automatique des projets en fonction des appareils scannés

* Préparation de la mise en service lors de la phase de planification, méme sans ap-
pareils raccordés

» Création de la chaine cinématique, du moteur au réducteur, a l'aide du catalogue
produit ou identification automatique des caractéristiques du motoréducteur par
lecture de la plaque signalétique électronique enregistrée dans le codeur moteur.

» Catalogue produit permettant de sélectionner les codeurs, les freins, les modes de
régulation et les unités utilisateur

* Mise a disposition des chaines cinématiques et des FCB (Function Control Blocks)
qui constituent des fonctions d'entrainement.

* Mise en service graphique conviviale et paramétrage des motorisations
* Vue projet avec vue d'ensemble de I'état des appareils raccordés

+ Création de la représentation logique de l'installation dans la vue projet avec une
hiérarchisation des appareils

» Acces facile aux différents modes manuels

*  Messages détaillés et actions a mettre en ceuvre en cas de défaut
» Détection et support d'un remplacement d'appareil

* Fonctions de synchronisation pour les caractéristiques appareils

» Gestion des données avec identification claire du sens de transfert lors de leur
transmission

» Diagnostic des entrainements via l'oscilloscope intégré avec dix canaux d'enregis-
trement max.

+ Intégration de I'éditeur CEI pour la programmation du MOVI-C® CONTROLLER
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Logiciel d'ingénierie MOVISUITE®

+ Intégration du MOVIKIT® MultiMotion (d'autres modules MOVIKIT® suivent)
» Stockage a long terme des données sur le disque dur du PC d'ingénierie
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Consignes d'installation
Installation mécanique

4 Consignes d'installation
4.1 Installation mécanique
A PRUDENCE

Risque de dommages corporels et matériels
Ne pas installer de MOVI-C® CONTROLLER défectueux ou endommagé.

* Avant le montage de chaque appareil, s'assurer de I'absence de détériorations
visibles et remplacer I'appareil endommagé.

411 Dégagement minimal et sens de montage

Le MOVI-C® CONTROLLER est monté dans l'armoire de commande. Lors du
montage, tenir compte de ce qui suit :

« Pour assurer une ventilation correcte du MOVI-C® CONTROLLER, prévoir un es-
pacement de 100 mm minimum au-dessus et en dessous de I'appareil a partir du
carter. Veiller a ce que la circulation de l'air dans cette zone de dégagement ne
soit pas entravée par des cables ou par du matériel d'installation.

- S'assurer que le contréleur MOVI-C® CONTROLLER n'est pas situé directement
dans la zone de dissipation de I'air chaud d'autres appareils.

« Aucun dégagement latéral n'est nécessaire. Le MOVI-C® CONTROLLER et
d'autres appareils (p. ex. MOVIDRIVE® modular) peuvent étre montés les uns
contre les autres.

» Installer impérativement les appareils a la verticale. Le montage horizontal, trans-
versal ou téte en bas n'est pas autorisé.

Le MOVI-C® CONTROLLER est monté sur un profilé support.

4.2 Installation électrique
REMARQUE
i Installation avec séparation slre

L'appareil satisfait a toutes les exigences de la norme EN 61800-5-1 en matiére de
séparation sire des circuits des éléments de puissance et électroniques. Pour garan-
tir une séparation sdre, tous les circuits de signaux raccordés doivent étre raccordés
selon SELV (Safe Extremly Low Voltage) ou PELV (Protective Extra Low Voltage).
L'installation doit satisfaire aux exigences en matiere de séparation sdre.

Manuel — MOVI-C® CONTROLLER standard avec interface bus de terrain PROFINET 10
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4 Consignes d'installation

Installation électrique

4.21 Blindage et pose des cables de bus

ATTENTION

Risque de courant compensateur en cas de mauvais type, de mauvais blindage et /
ou de pose incorrecte des cables de bus.

Risque de dommages matériels

* Le blindage du céble est relié a la terre des deux cétés et peut étre soumis a des

différences de potentiel. Aussi, il est possible qu'apparaisse un courant dans la
tresse de blindage. Dans ce cas, veiller a une équipotentialité suffisante en res-
pectant les consignes CEIl applicables.

Utiliser exclusivement des cables blindés et des éléments de liaison qui satisfont aux
exigences de la catégorie 5, classe D selon CEI 11801 version 2.0.

Le blindage correct du cable de bus atténue les perturbations électriques typiques
d'un milieu industriel. Les mesures suivantes permettent d'assurer un blindage opti-
mal.

Serrer solidement les vis de fixation des connecteurs, modules et liaisons d'équili-
brage de potentiel.

Utiliser exclusivement des connecteurs avec boitiers métalliques ou métallisés.

Pour mettre le blindage du connecteur a la terre, utiliser un contact de grande sur-
face.

Mettre le blindage du céble de bus a la terre aux deux extrémités.

Ne pas faire cheminer le cable de transmission des signaux ou le cable de bus pa-
rallelement aux cables de puissance (cables d'alimentation moteur), mais dans
des goulottes séparées.

En milieu industriel, utiliser des colliers a reprise de blindage métalliques mis a la
terre.

Faire cheminer le cable de transmission des signaux et I'équilibrage de potentiel
correspondant avec un écart minimal par le chemin le plus court.

Eviter de rallonger les cables de bus par des connecteurs.
Faire cheminer le cable de bus le long des surfaces de masse existantes.
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Consignes d'installation 4

Installation électrique

4.2.2 Fonction des bornes

(4] — ||

Tl I
[1] L1 0
L2 0
L3 0
2] L4 0

5] — 1

]

6]

S3

X80
3] L/AQ

(71

us1(

BF 0
X40
L/AQ

X41 18]

L/AQ

e

UHX25A-N

20411716107

A : Vue de dessus B : Vue de I'avant

n° Désignation Borne Fonction

[1] | Raccordement tension d'alimentation X5 Alimentation en tension DC 24 V
DC 24 V (raccordement bicanal)

[2] |Interface EtherCAT®/SBus™{S X30 |Raccordement maitre EtherCAT®/SBus™Y®
(connecteur femelle RJ45)

[3] | Raccordement bus systéme X85 |Bus systéme CAN 1
(raccordement 3 péles)

[4] | Bouton reset T1 Reset

[5] |Interrupteur DIP S3 * Interrupteur baissé :
Adresse IP standard de l'interface d'ingénierie
X80 : 192.168.10.4 (non modifiable)

* Interrupteur relevé :
Adresse IP paramétrée par I'utilisateur sur la
carte mémoire SD
(A la livraison, l'adresse IP standard de l'inter-
face d'ingénierie X80 est la suivante :
192.168.10.4)
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4 Consignes d'installation

Installation électrique

n° Désignation Borne Fonction

[6] | Logement pour carte SD XM Logement pour carte mémoire SD OMH25A
(partie pilotage avec firmware, programme CEl,
données utilisateur).

REMARQUE : lors de l'insertion de la carte SD,
veiller a la positionner correctement. La plaque si-
gnalétique doit se situer a la droite de la carte mé-

moire SD.
[7] | Interface d'ingénierie X80 |Raccordement PC d'ingénierie
(connecteur femelle RJ45) Adresse IP standard : 192.168.10.4(En

(en fonction de la position de l'interrupteur DIP S3)

[8] | Interface bus de terrain X40 / X4 MOVI-C® CONTROLLER UHX25A-N : raccor-
(connecteur femelle RJ45) 1 dement esclave PROFINET IO

+  MOVI-C® CONTROLLER UHX25A-E : raccor-
dement esclave EtherNet/IP™ ou
Modbus TCP (en préparation)

423 Alimentation en tension
Une alimentation DC 24 V externe est utilisée pour garantir I'alimentation en tension.
» Puissance absorbée P,,, = 10 W

+ Consommation de courant |, = 420 mA (pour une tension d'alimentation
DC 24 V)

La longueur maximale admissible pour la liaison DC 24 V est de 30 m.

Schéma de branchement

=
] |
X5
] N 24V 4
O )
C (e GND ¥ DC 24V
C g LD
- E
LAD
]
L5~
g |
(i]
e
X85

100
U 00

20412836747
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Consignes d'installation 4

Installation électrique

424 Raccordement du PC d'ingénierie

jde

Le MOVI-C® CONTROLLER est connecté a linterface d'ingénierie X80 (connecteur
male RJ45) a l'aide du PC d'ingénierie ou d'autres participants du réseau (p. ex. les
systemes de visualisation). La communication est établie via Ethernet.

L'appareil est raccordé aux autres participants du réseau via un cable blindé a paires
torsadées selon la catégorie 5, classe D conforme a la norme CEI 11801, édition 2.0.

—_—

1110
L1 0
L2 0
L3 0
L4 0

ssD
X80
L/ADE\

us1(

BF 0
X40
L/AQ:

X41
L/IAQ!

e

UHX25A-N

20411710475

REMARQUE

Selon la norme IEEE 802.3, 200 Edition, la longueur de cable maximale pour
Ethernet 10/100 Mbauds (10BaseT 10BaseT / 100BaseT) entre deux participants du
réseau est de 100 m.
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Consignes d'installation

Installation électrique

42,5 Raccordement maitre EtherCAT®/SBus®-'S

Le MOVI-C® CONTROLLER fait office de maitre EtherCAT®/SBus™® pour les varia-
teurs d'application de la couche inférieure (esclaves EtherCAT®/SBus™"*). La commu-
nication est établie via le bus systéme SBus™v® (borne X30) rapide basé sur
EtherCAT®.

Topologie de bus EtherCAT®/SBus®Ys

fde

Terminaison du bus

Adresse de station

EtherCAT®/SBus™"® est congu pour une structure de bus linéaire avec connecteurs
RJ45. Les appareils esclaves EtherCAT®/SBus™"S sont raccordés via un conducteur
blindé a paires torsadées.

REMARQUE

Selon la norme IEEE 802.3, 200 Edition, la longueur de cable maximale pour
Ethernet 10/100 Mbauds (10BaseT / 100BaseT) entre deux participants EtherCAT®/
SBus™'® est de 100 m.

Une terminaison de bus (par exemple avec des résistances de terminaison de bus)
n'est pas nécessaire. Si aucun appareil n'est raccordé aprés un appareil, ceci est
automatiquement détecté.

Les appareils EtherCAT®/SBus™!S de SEW n'ont pas d'adresse réglable sur I'appareil.
lls sont reconnus par leur position dans la structure du bus et regoivent alors une
adresse du maitre EtherCAT®/SBus™"S,
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4.2.6

4.2.7

Consignes d'installation 4

Installation électrique

Raccordement du bus systéme CAN

En préparation

Raccordement de I'esclave bus de terrain

jde

Le MOVI-C® CONTROLLER sert d'esclave bus de terrain pour I'API (maitre bus de
terrain). La communication est établie via Ethernet.

Le MOVI-C® CONTROLLER est raccordé au réseau Ethernet via les bornes
suivantes :

»  X40 (connecteur RJ45)
* X41 (connecteur RJ45)

L'appareil est raccordé aux autres participants du réseau via un cable blindé a paires
torsadées selon la catégorie 5, classe D conforme a la norme CEI 11801, édition 2.0.

——T—

1 710
L1 0
2 0
L3 0
L4 0

{

X80
L/AQ

us1()

BF ()
X40 L/AO

L/AQ

xa1
LIAQ X41

UHX25A-N

20467300747

REMARQUE

Selon IEEE Std 802.3, édition 200, la longueur de cable maximale pour Ethernet
10/100 Mbauds (10BaseT / 100BaseT) entre deux participants du réseau est de
100 m.
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4 Consignes d'installation

Installation électrique

L'interrupteur Ethernet intégré

Pour le raccordement du bus de terrain, l'appareil dispose d'un switch Ethernet intégré
a deux ports. Les architectures de réseau suivantes sont supportées :

* Architecture en arborescence
* Architecture en étoile

* Architecture linéaire

» Architecture circulaire

Autocrossing
Les deux ports externes du switch Ethernet ont une fonctionnalité d'autocrossing. Il
est possible d'utiliser tant des cables directs (Patch) que des cébles croisés (Crosso-
ver) pour la liaison avec le prochain participant Ethernet.

Autonégociation

Lors de l'établissement de la communication avec le prochain participant, les deux
participants Ethernet déterminent la fréquence de transmission et le mode duplex.
Pour cela, les deux ports Ethernet du module Ethernet supportent la fonctionnalité
d'autonégociation et fonctionnent au choix avec une fréquence de transmission de
100 Mbits ou de 10 Mbits en mode duplex ou en mode semi-duplex.
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Affectation des bornes

4.3 Affectation des bornes

REMARQUE
i Potentiels de référence internes
Le potentiel de référence interne est désigné GND dans le tableau ci-dessous.
REMARQUE
i L'affectation "réservé" signifie qu'aucun cable ne doit étre branché sur ce raccorde-
ment.
Représen- Borne Raccordement Description succincte
tation
Ol Bl2av | X5:24V V24V Tension d'alimentation DC 24 V
Qll jeno X5:GND GND Potentiel de référence
X30 Bus systéme rapide SBus™s basé sur
EtherCAT®
X85:1 DGND Potentiel de référence
X85:2 CAN 1H Bus systeme CAN 1 High
X85:3 CAN 1L Bus systéme CAN 1 Low
10/100 BaseT | 1000 BaseT 10/100 BaseT 1000 BaseT
X80:1 TX+ DA+ Liaison d'émission (+) | Paire bidirectionnelle A
X80:2 TX- DA- Liaison d'émission (-) |Paire bidirectionnelle A
X80:3 RX+ DB+ Liaison de récep- Paire bidirectionnelle B
tion (+)
X80:4 réservé DC+ - Paire bidirectionnelle C
X80:5 réservé DC- - Paire bidirectionnelle C
X80:6 RX- DB- Liaison de récep- Paire bidirectionnelle B
tion (-)
X80:7 réservé DD+ - Paire bidirectionnelle D
X80:8 réservé DD- - Paire bidirectionnelle D
X40/X41:1 | TX+ Liaison d'émission (+)
X40/X41:2 | TX- Liaison d'émission (-)
X40/X41:3 |RX+ Liaison de réception (+)
X40/X41:4 |réservé -
X40/X41:5 |réservé -
X40/X41:6 |RX- Liaison de réception (-)
X40/X41:7 |réservé -
X40/X41:8 |réservé -
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4 Consignes d'installation

Diodes d'état

44 Diodes d'état

(1]
(2]
(3]
(4]
3]
(6]
[7]
(8]
9]

A B
e B e —
(G D
X5
] = 1710 | I
- 3 L1 c_\ [3]
L2 @ [4]
e C O 2 ST
3 6 N [5]
%55 = 1] L4 € 6]
) e i
L5 l‘ S3D
-l b— [2] .
- L/A B, [71
- =l
X85
— Us1 [8]
] |
BF G [9]
I |
; L/A |}\
X41 @ \\> [10]
/}" LA E/% [
]
UHX25A-N
20412917387
A : Vue de dessus B : Vue de I'avant

L/A : Etat de la liaison EtherCAT®/SBus’-YS

L5:
: Etat du firmware du MOVI-C® CONTROLLER
L2:
L3:
: Etat du bus systéme SBus™ S (pas encore supporté)

L1

L4

Etat du bus systéme CAN (pas encore supporté)

Etat du programme CEI
Réservé

L/A : Etat de la liaison d'ingénierie

US1 : Etat de fonctionnement du bus de terrain
BF : Défaut bus

[10] L/A : Etat de la liaison bus de terrain
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4.41

4.4.2

4.4.3

Diode d'état "L1"

Cette diode indique I'état du firmware dans la phase d'initialisation et pendant le fonc-

Consignes d'installation
Diodes d'état

tionnement.

Pendant la phase de démarrage

Etat Cause possible Solution

rouge Le firmware de l'appareil ne Contacter le service aprés-
démarre pas. vente SEW.

orange La carte mémoire SD n'est Enficher la carte mémoire SD
pas embrochée. dans l'appareil.
Le systéme de fichier de la Contacter le service aprés-
carte mémoire SD est corrom- |vente SEW.
pu.

vert Le contenu de la carte mé- Contacter le service aprés-

moire SD est erroné.

vente SEW.

clignote en rouge
(1 Hz)

Le contenu de la carte mé-
moire SD est erroné.

Le firmware de I'appareil est
défectueux.

Contacter le service aprés-
vente SEW.

Pendant le fonctionn

ement

Etat

Cause possible

Solution

clignote en vert
(0.5 Hz)

Le firmware de I'appareil fonc-
tionne correctement.

clignote en rouge
(0.5 Hz)

Le firmware de I'appareil est
défectueux.

Contacter le service apres-
vente SEW.

Diode d'état "L2"

Cette diode indique I'état du programme CEI.

Etat

Cause possible

Solution

éteinte

Aucun programme CEI n'est
chargé.

Charger un programme CEl
dans l'appareil.

clignote en orange
(0.5 Hz)

L'exécution du programme est
stoppée.

Démarrer le programme CEI.

clignote en rouge
(0.5 Hz)

Le programme CEIl est défec-
tueux.

Vérifier et corriger le pro-
gramme CEl.

clignote en vert
(0.5 Hz)

Le programme CEI s'exécute
correctement.

Diode d'état "L3"

Diode

Signification

- réservé

4
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Diodes d'état

444 Diode d'état "US1"

Cette diode signale I'état de fonctionnement du bus de terrain. La diode d'état "US1"
répond, voire dépasse les exigences de I'AIDA (Automatisierungslinitiative Deutscher
Automobilhersteller) et les élargit.

Etat Cause possible Solution
vert L'électronique bus de terrain -
fonctionne correctement.
clignote en vert L'électronique bus de terrain -
allumée : 0.5s est en mode économie
éteinte: 3 s d'énergie (mode veille).
clignote en orange | L'électronique bus de terrain -
allumée : 0.25 s démarre tout de suite aprés
éteinte : 0.25 s un reset.
rouge Défaut matériel de 'appareil Mise hors puis remise sous

tension de l'appareil.

En cas de répétition, contacter
le service aprés-vente SEW.
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Consignes d'installation 4
Diodes d'état

4.4.5 Diode d'état "BS" (BUS FAULT)

Cette diode indique un défaut de bus. La diode d'état "BF" répond, voire dépasse les
exigences de I'AIDA (Automatisierungslnitiative Deutscher Automobilhersteller) et les

élargit.
Etat Cause possible Solution
éteinte Existence d'une liaison de pi- -

lotage avec le maitre bus de
terrain (API)

orange L'esclave bus de terrain Effectuer de nouveau la confi-
(appareil) ne supporte pas les |guration.

fonctions configurées dans le
maitre bus de terrain.

rouge * Impossible d'établir une Vérifier les noms d'appareil
liaison avec l'appareil. PROFINET dans le maitre bus
« La liaison avec le maitre | de terrain et I'esclave bus de
bus de terrain a été cou- |terrain.
pée.

4.4.6 Diodes d'état "L/A" (Link/Activity)

Ces diodes indiquent I'état de la liaison Ethernet.

Diode d'état Signification
vert Liaison Ethernet établie
Interface EtherCAT®/SBus™ S : cli- |Echange de données via Ethernet en cours

gnote en vert

Interface d'ingénierie et interface bus | Echange de données via Ethernet en cours
de terrain : clignote en orange

éteinte Pas de liaison Ethernet
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Réseaux ETHERNET industriel

5 Mise en service avec PROFINET IO
5.1 Réseaux ETHERNET industriel

511 Adressage TCP/IP et sous-réseaux

Les réglages de l'adresse pour le protocole TCP/IP sont réalisés a l'aide des para-
meétres suivants :

* Adresse MAC

e Adresse IP

* Masque de sous-réseau
» Passerelle par défaut

Pour le réglage correct des parametres, ce chapitre explique les mécanismes d'adres-
sage et la classification des réseaux TCP/IP en sous-réseaux.

51.2 Adresse MAC

L'adresse MAC (Media Access Controller) sert de base pour tous les réglages
d'adresse. L'adresse MAC d'un appareil Ethernet est une valeur a six octets (48 bits)
attribuée une seule fois au niveau mondial. Les appareils Ethernet de
SEW-EURODRIVE ont I'adresse MAC 00-0F-69-Xx-XX-XX.

L'adresse MAC peut difficilement étre utilisée avec des grands réseaux. C'est pour-
quoi on utilise des adresses IP librement attribuables.

51.3 Adresse IP

L'adresse IP est une valeur 32 bits qui identifie clairement un participant dans le
réseau. L'adresse IP est représentée par quatre nombres décimaux, séparés les uns
des autres par des points.

Chaque nombre décimal correspond a un octet (= 8 bits) de I'adresse et peut égale-
ment étre représenté en binaire :

Exemple d'adresse IP : 192.168.10.4
Octet Décimal Binaire
1 192 11000000
2 168 10101000
3 10 00001010
4 4 00000100

L'adresse IP est composée d'une adresse de réseau et d'une adresse de participant.

La part de I'adresse IP qui désigne le réseau et la part qui identifie le participant sont
déterminés par la classe du réseau et le masque de sous-réseau.
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5.1.4 Classe de réseau

Réseaux ETHERNET industriel

Le premier octet de |'adresse |IP définit la classe du réseau et donc la répartition entre

adresse de réseau et adresse de participant.

Plage de Classe de | Exemple : adresse de Signification
valeurs réseau réseau compléte
(octet 1 de
I'adresse IP)
10 = adresse de réseau
0-127 A 10.1.22.3
1.22.3 = adresse de participant
172.16 = adresse de réseau
128 — 191 B 172.16.52.4
52.4 = adresse de participant
192.168.10 = adresse de
192 — 223 C 192.168.10.4 réseau
4 = adresse de participant

Les adresses de participants composées uniquement de "0" et de "1" dans la repré-
sentation binaire ne sont pas autorisées. La plus petite adresse (tous les bits étant
égaux a "0") décrit le réseau lui-méme et la plus grande adresse (tous les bits étant

égaux a "1") est réservée au Broadcast.

Pour de nombreux réseaux, cette répartition sommaire n'est pas suffisante. Ces
réseaux utilisent en plus un masque de sous-réseau réglable plus détaillé.

5.1.5 Masque de sous-réseau

Le masque de sous-réseau permet une classification encore plus précise des classes
de réseau. De méme que l'adresse IP, le masque de sous-réseau est représenté par
quatre nombres décimaux, séparés les uns des autres par des points.

Chaque nombre décimal correspond a un octet (= 8 bits) du masque de sous-réseau

et peut également étre représenté en binaire.

Exemple de masque de sous-réseau : 255 255 255 128
Octet Décimal Binaire
1 255 11111111
2 255 11111111
3 255 11111111
4 128 10000000

La représentation binaire de l'adresse IP et le masque de sous-réseau permettent de
constater que, dans le masque de sous-réseau, tous les bits de I'adresse réseau sont
a "1" et seuls les bits de I'adresse des participants ont la valeur "0".

Adresse IP : 192.168.10.129 Masque de sous-réseau :
255 255 255 128
Octets 1 —4 Octets 1 -4
11000000 11111111
Adresse de réseau 10101000 11111111
00001010 11111111

5
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Adresse IP : 192.168.10.129 Masque de sous-réseau :
255 255 255 128
Octets 1 -4 Octets 1 -4
Adresse de partici- 10000001 10000000
pant

Le réseau en classe C portant I'adresse réseau 192.168.10 est divisé par le masque
de sous-réseau 255.255.255.128 dans les deux réseaux suivants.

Adresse de réseau Adresses participant
192.168.10.0 192.168.10.1 — 192.168.10.126
192.168.10.128 92.168.10.129 — 192.168.10.254

Les participants du réseau déterminent, grace au ET logique de l'adresse IP et du
masque de sous-réseau, si leur partenaire de communication se trouve dans leur
propre réseau ou dans un autre réseau. Si le partenaire de communication se trouve
dans un autre réseau, la passerelle par défaut est mise a contribution pour le transfert
des données.

Passerelle par défaut

La passerelle par défaut est également activée par une adresse 32 bits. L'adresse
32 bits est représentée par quatre chiffres, séparés les uns des autres par des points.

Exemple de passerelle par défaut : 192.168.10.1

La passerelle par défaut permet d'établir la liaison avec d'autres réseaux. Pour adres-
ser un autre participant, un participant du réseau choisit, par ET logique de I'adresse
IP et du masque de sous-réseau, si le participant recherché se trouve dans son
propre réseau. Si cela n'est pas le cas, le participant du réseau adresse la passerelle
par défaut (routeur), qui doit se trouver dans son propre réseau. La passerelle se
charge alors de la transmission des paquets de données.

DHCP (Dynamic Host Configuration Protocol)

En alternative au réglage manuel des trois paramétres Adresse IP, Masque de sous-
réseau et Passerelle par défaut, ces paramétres peuvent également étre attribués de
maniére automatisée dans le réseau Ethernet via un serveur DHCP.

L'adresse IP est alors attribuée a partir d'un tableau se trouvant dans le serveur
DHCP. Ce tableau contient des combinaisons d'adresses MAC avec des adresses IP.

Intégration du MOVI-C® CONTROLLER dans un réseau PROFINET

L'intégration du MOVI-C® CONTROLLER dans un réseau PROFINET est expliquée
plus en détails a I'aide d'un exemple. L'architecture d'appareil suivante est utilisée.

» Contréleur amont SIMATIC S7-300 avec CPU 315F-2 PN/DP

¢ MOVI-C® CONTROLLER standard, variante d'appareil UHX25A-N

« Variateur d'application MOVIDRIVE® modular, module double-axes MDD90A
+ Variateur d'application MOVIDRIVE® modular, module monoaxe MDA90A
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L'illustration suivante schématise la communication de I'architecture d'appareil.
[1]

(2]
31 | 14
(5]
— ~ )
(6]
21974211211

[1] Tension réseau [4] Raccordement EtherCAT®/SBusP-vs
[2] Raccordement bus de terrain [5] MOVI-C® CONTROLLER standard
[3] Raccordement d'ingénierie [6] Ensemble variateur

MOVIDRIVE® modular

REMARQUE

La programmation et la mise en service du MOVI-C® CONTROLLER via l'interface
bus de terrain est impossible.

Les outils suivants sont utilisés pour la configuration et la mise en service des appa-
reils.

«  MOVISUITE® pour les appareils MOVI-C® de SEW

Le logiciel MOVISUITE® intégre le programme CEIl pour la programmation du
MOVI-C® CONTROLLER.

» TIA Portal (SIMATIC STEP 7) de la société Siemens pour I'API

L'intégration du MOVI-C® CONTROLLER dans le réseau PROFINET s'effectue en
plusieurs étapes.

1. "Configuration des participants EtherCAT®/SBusPLUS" (— B 36)
2. "Configuration des participants bus de terrain" (— B 41)

3. "Pilotage des participants en phase de test" (— & 59)
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5.3 Configuration des participants EtherCAT®/SBus”"S

Dans le projet en exemple, les appareils suivants sont les participants EtherCAT®/
SBus™vs,

+ Le MOVI-C® CONTROLLER sert de maitre EtherCAT®/SBus""S.

» Les variateurs d'application servent d'esclaves EtherCAT®/SBus™ 'S,

Les appareils sont configurés dans le logiciel d'ingénierie MOVISUITE®.

La configuration des participants EtherCAT®/SBus™ S s'effectue en plusieurs étapes.

1. "Etablir la liaison entre le PC d'ingénierie et le MOVI-C® CONTROL-
LER" (— B 36)

2. "Faire un scannage réseau pour rechercher des appareils" (— & 38)
3. "Reprendre des appareils MOVI-C® dans MOVISUITE®" (— B 39)

5.3.1 Etablir la liaison entre le PC d'ingénierie et le MOVI-C® CONTROLLER.

jde

Pour que le PC d'ingénierie et le MOVI-C® CONTROLLER puissent communiquer en-
semble via Ethernet, ils doivent étre raccordés dans le méme réseau local. Pour cela,
les paramétres d'adresse IP du PC d'ingénierie doivent étre réglés sur le réseau local.

REMARQUE

A I'état livraison, l'interface d'ingénierie X80 du MOVI-C® CONTROLLER présente les
parameétres d'adresse IP suivants : adresse IP standard 192.168.10.4, masque de
sous-réseau 255.255.255.0

Procéder de la maniére suivante :

1. Dans le panneau de configuration Windows, sélectionner les réglages pour le
réseau.

2. Faire un double-clic sur I'adaptateur qui est physiquement relié a l'interface d'ingé-
nierie X80 du MOVI-C® CONTROLLER.
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Dans les caractéristiques de I'adaptateur, sélectionner le protocole Internet version
4 "TCP/IPv4".

Renseigner les paramétres d'adresse IP du PC d'ingénierie dans le menu "Pro-
priétés de connexion au réseau local". Attention : I'adresse IP du PC d'ingénierie
se distingue de 'adresse IP de tous les autres participants du réseau et est donc
clairement identifiable. L'adresse réseau (ici les trois premiers blocs d'adresse)
doit étre identique pour tous les participants du réseau et I'adresse des partici-
pants (ici le dernier bloc d'adresse) du PC d'ingénierie doit étre différente de
I'adresse réseau de tous les autres participants.

Internet Protocol Version 4 (TCP/IPv4) Pmperﬂs‘lélg
General

‘ou can get I[P settings assigned automatically if your network supports
this capability. Otherwise, vou need ko ask vour network administrator
for the appropriate IP settings.

() Obtain an IP address automatically

@) Use the following IP address:

IF address: 192 168 . 10, 35

Subnet mask: 255,295 .255 . 0

Default gateway:

Obtain DM server address automaticaly
(@ Use the following DG server addresses:

Preferred DNS server:

Albernate DNI server:

[T validate settings upon exit

9007216660423563

= Dans cet exemple, l'adresse IP du PC d'ingénierie est la suivante
192.168.10.38
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5.3.2 Faire un scannage réseau pour rechercher des appareils
Procéder de la maniére suivante :
v' La liaison entre le PC d'ingénierie et le MOVI-C® CONTROLLER a été établie.
1. Démarrer le logiciel MOVISUITE®.

2. Créer un nouveau projet MOVISUITE® depuis le scannage réseau.

P

New project Last opened projects Tools

* .
Q Planning
*

@ From network scan

:D Always start with last project

QOpen project

Quick access

Driving the world

9007216181236875

3. Sélectionner le type de réseau (Ethernet) et activer I'adaptateur configuré (liaison
au réseau local). Reprendre les réglages et effectuer un scannage réseau.

Projects

Ethernet

Scan settings

Scan Ethernet IP addresses (and address ranges) 1
@ Scan Enter new IP address

Ethernet adapter External EtherCAT® master sl
iD Bluetooth-Netzwerkverbindung e Enter new IP address

iD Drahtlosnetzwerkverbindung

iD Drahtlosnetzwerkverbindung 2 e

Ethernat Q | Drahtlosnetzwerkverbindung 3 e

EtherCAT®/SBusPLUS I% LAN-Verbindung I

USB

Network type Scan

Ep Windows network connections
=

Q Update adapters

Basic settings
Timeout

200 ms

Apply and start scan Cancel

9007216669965195
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5.3.3 Reprise des appareils MOVI-C® dans MOVISUITE®
Lors du scannage réseau, les appareils MOVI-C® sont détectés.
Procéder de la maniére suivante :
v"Un scannage réseau a été lancé.

1. Reprendre tous les appareils dans MOVISUITE®.

Network scan

(1] ]

1005) Ethernet
MNumber of found devices 3
100%) Evaluating scan result
Completed successfully

2 /2 Successful

«

«

Apply Scan again Cancel

9007216181358219

2. Le cas échéant, charger les données appareils dans le projet MOVISUITE®.
Confirmer le message concernant la reprise correcte des caractéristiques appareil.

= Les appareils s'affichent dans les fenétres MOVISUITE®. L'affichage dépend de
la fenétre qui était ouverte lors de la derniere fermeture du logiciel
MOVISUITE®.

= La vue combinée projet et réseau indique tous les appareils raccordés qui ont
été détectés lors du scannage réseau.
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m EtherCAT®/SBusPLUS =3
UHX25A
192.168.10.4
|
1
DDub!E axis

Mosl Auis2 Axis3
1001 1001 1002

New project 1

21975268235

= La vue projet se divise en deux fenétres. L'arborescence montre une vue glo-
bale du projet. La vue en bulles montre les nceuds actuels en tant que grands
cercles au milieu de la zone de travail.

rﬁ Metwork

nterfaces

UHX25A

A
Q

Jisoube

Components

Catalog

21975929099

3. Pour passer d'une fenétre MOVISUITE® a une autre, cliquer sur l'onglet
"Network" (réseau).
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4. Attribuer un nom au MOVI-C® CONTROLLER. L'appareil s'affiche sous ce nom
dans le projet MOVISUITE®.

REMARQUE

Pour que le nom du MOVI-C® CONTROLLER soit conforme a PROFINET et a la
norme CEl 61131, SEW recommande d'attribuer un nom qui commence par une
lettre et ne contient aucun espace ou caractére de commande (trait d'union, tiret bas,
point, double point, virgule, slash, antislash).

Si le projet MOVISUITE® est importé dans I'éditeur CEl et dans le logiciel TIA Portal,
les deux outils convertissent le nom du MOVI-C® CONTROLLER en fonction de I'al-
gorithme interne spécifique. Grace a un nom connexe, le MOVI-C® CONTROLLER
s'affiche dans les différents outils sous le méme nom.

S'il est impossible d'attribuer un nom connexe, sélectionner un nom conforme a
PROFINET. Dans ce cas, la conformité a la norme CEIl 61131 est automatiquement
réglée par le logiciel MOVISUITE®.

Optional h Network

nterfaces

New project 1

Catalog

21975938059

= Dans cet exemple, le MOVI-C® CONTROLLER contient le nom d'appareil :
CONTROLLERUHX25A

5. Enregistrer le projet MOVISUITE®.

Configuration des participants bus de terrain

Dans le projet en exemple, les appareils suivants sont les participants bus de terrain.
* L'API sert de maitre bus de terrain.

+ Le MOVI-C® CONTROLLER sert d'esclave bus de terrain.

La configuration des appareils s'effectue dans les outils suivants :

 MOVISUITE®
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« Editeur CEI (intégré dans le logiciel MOVISUITE®)
» TIA Portal, version V13
La Configuration des participants bus de terrain s'effectue en plusieurs étapes :

1. "Installer le fichier contenant la description du MOVI-C® CONTROL-
LER" (— 2 42)

"Créer le projet dans TIA Portal" (— & 43)
"Configurer I'API dans le logiciel TIA Portal" (— B 45)

"Intégrer et configurer le MOVI-C® CONTROLLER dans le réseau bus de
terrain” (— B 46)

"Charger le projet TIA Portal dans I'API" (— B 51)
"Charger le projet MOVISUITE® dans le MOVI-C® CONTROLLER" (— 2 54)

5.4.1 Installation du fichier contenant la description MOVI-C®* CONTROLLER

REMARQUE

La modification d'un fichier contenant la description des appareils peut entrainer des
dysfonctionnements au niveau de I'appareil.

jde

Ne pas modifier ou compléter les entrées se trouvant dans le fichier contenant la
description des appareils ! SEW décline toute responsabilité en cas de dysfonction-
nement de I'appareil d0 a la modification de ce fichier.

La condition pour une configuration correcte du MOVI-C® CONTROLLER avec inter-
face bus de terrain PROFINET IO est l'installation du fichier contenant la description
des appareils (fichier GSDML) dans le logiciel TIA Portal. Le fichier contient toutes les
données importantes pour l'ingénierie et I'échange de données du
MOVI-C® CONTROLLER.

La version actuelle du fichier de description des appareils pour le
MOVI-C® CONTROLLER avec interface bus de terrain PROFINET IO est disponible
sur notre site internet en cliquant sur [Online Support] > [Données & documenta-
tions] > [Logiciels]. Rechercher ensuite les fichiers GSDML pour PROFINET 10".
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5.4.2 Créer le projet dans TIA Portal
Procéder de la maniére suivante :
1. Démarrer le logiciel TIA Portal

2. Créer un nouveau projet TIA Portal. Attribuer un nom de projet et définir le réper-
toire d'enregistrement du projet.

Create new project

Project narme: | configuration Figldbus Systern |

Open existing project

Fath: |C:".U3e|':-"De:-ktop'-Comiguration Fieldbus sys |

Create new project Authar: | |

. Carmment: ~
Migrate project

Welcome Tour

) Installed software

} Help

5 User interface language

9007216444237067
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3. Dans l'onglet "Devices & networks" (appareils et réseaux), ajouter I'API au projet.
Attribuer un nom d'appareil.

Add new device

Device narne:

Devices & I evi IPLC |

® Add new device = .
r I Contraller Device:

3 F"_u SIMATIC 57-1200

» [l SIMATIC 57-1500
o o1 aTIC 57300
it - [ SIMATIC 57-300
~ [ cru
» (@i cFU 312

= CPL 315F-2 FH/DP
b L CPU312C

v (g cFU 3130

L

re 1402 FROFINET cannection: 57 Cammunication
] CPU 314C-2 PP
rJ_. - (loadable FES/FCs) PROFIMNET IO-Contraller
» L CFU315-2DP supperts BT FROFINET interface and 1 port:
PC systems » (il CFU 315-2 FIIIDF FROFINET CBA PROFINET CBAFrasy; TCRIP
» [/ CPU 317-2 DP transpart protacal; carnbined MPIDP connectian
F‘E. - _ - (WPl or OF master or DF slave) multitier
» LW CPU 3172 FHIDP canfiguration up to 32 modules; constant OF bus
» [ cFU 319-3 FHIDP cyele tirme: routing: firrmwars V2.8, can be used
» [ CPU 315F-2 OF far safety applications: supparts PROFlsafe v2

~ [} CPU 315F-2 FLIDP

» (i CPU 213C2 DF Article ne.: [BEST 315-2FH1 3-0AB0 |
Hil v [ CFU 31302 FP S [Vzs =
I » [ cFU 314
E— » [ cFU 3140-2 DF Description.
Q 3 h CPL 31452 PHIDP Warl memaory 256 KB 0.1 ms/1000 instructions;

/ S @ Configure networks

Drives

\ i [=]

Add
[« Open device view

9007216444246283

= Dans cet exemple, I'appareil SIMATIC S7-300 avec CPU 315F-2 PN/DP regoit
le nom : PLC (API)

4. Pour pouvoir configurer I'API, cocher la case "Open device view" (ouvrir la vue des
appareils) .

= Le projet est créé et affiché dans la vue du projet.

= L'éditeur matériel et réseau (partie droite de I'écran) indique l'arborescence des
API.
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Configurer I'API dans le logiciel TIA Portal

Les caractéristiques et paramétres d'un appareil peuvent étre traités dans la fenétre
de contréle (partie inférieure de I'éditeur) de I'éditeur matériel et réseau.

Procéder de la maniére suivante :
v"Un nouveau projet TIA Portal a été créé.

1. Dans le bloc "Ethernet addresses" (adresses Ethernet), reporter les paramétres
d'adresses IP de I'API. Attention : I'adresse IP de I'API se distingue de I'adresse IP
de tous les autres participants du réseau et est donc clairement identifiable.
L'adresse réseau (ici les trois premiers blocs d'adresses) de tous les participants
du réseau doit concorder et l'adresse des participants (ici le dernier bloc
d'adresses) de I'API doit étre différente de I'adresse réseau de tous les autres par-
ticipants.

Configuration Fieldbus System » PLC [CPU 315F-2 PN/DP]

d [rc =
1 7 B 9 10 1
Rail_0
1
v
[<] m 100% ] —5— ®
|§.Praperties ""_i.',lnfo y"ﬂ Diagnostics |
J General || 10 tags ” System constants " Texts
b General Il b
» Fail-safe IP protocol

» WMFIDP interface [x1]
w PROFIMET interdace [%2]
General

IF address 192 188 10 39

[ w ][5
]

Subnetrnask | 255 255 255 0
D Use router

Tirne synchraniz
b Advanced options
[l w ] PROFINET [+
9007216444268555

= Dans cet exemple, I'adresse IP de I'API est la suivante : 192.168.10.39

Manuel — MOVI-C® CONTROLLER standard avec interface bus de terrain PROFINET 10 45



5 Mise en service avec PROFINET IO

Configuration des participants bus de terrain

5.4.4 Intégrer et configurer le MOVI-C® CONTROLLER dans le réseau bus de terrain

Le MOVI-C® CONTROLLER doit également étre ajouté au projet TIA Portal, connecté

a I'API et configuré.

Lors de la configuration, un nom logique, une adresse IP et les données-process avec
les adresses sont affectés au MOVI-C® CONTROLLER.

Procéder de la maniére suivante :

v Le fichier contenant la description des appareils (fichier GSDML) du
MOVI-C® CONTROLLER a déja été chargé depuis notre site internet et sauvegar-

dé en local sur le PC d'ingénierie.

v" L'API est désormais configuré dans le logiciel TIA Portal.

1. Dans I'éditeur matériel et réseau, cliquer sur "Network view" (vue réseau).

2. Avec le bouton droit de la souris, ouvrir le menu contextuel de linterface
PROFINET et cliquer sur "Add 10 system" (ajouter le systéme E/S).

Configuration Fieldbus System » Devices & networks

= Topology view

g Network view [l Device view

% Metwark Connections | HMI connection

PLC
CPU 315F-2 PNI...

!
=

Add subnet

Fermove rnod

g Properties

Lzsign madule to a VPN group

frarm VR

Alt+Enter
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3. Charger le fichier contenant la description des appareils dans le projet TIA Portal.

Praject Edit  Visw Insert  Online

Optiens  |Tools  Window  Help

j BESavepmJect a x _i%:{

Devices

OO

* 7] Configuration Fieldbus System
ﬁb' Add new device
‘@ Devices & networks

{1 semings

support packages

Manage general station description files (G5D) |

Start Autemation License hlanager
2| Show reference text

L slebal hbranes

, | 10 system: PLCPROFINETIO System (100) [~

Totally Integrated Automation
PORTAL

btworks - EX

PLC

v [ FLC [CPU 315F-2 FIIDF]

CPU 315F-2 PNI...

Dewvice configuration
B/ online & diagnestics
@ sSafety Administration
[g! Frogram blacks
E Technology objects
External source files
FA FLC tags
Tg FLC data types
[z Watch and force tables

E Online backups

Y Y v v www

i Device proxy data
B8 Program info

[ FLC alarms

E] Text lists

[ Local madules
5 Distributed /0

v -

b [gh Common data
} f\::ﬂ] Docurnentation settings
v [@ Languages & resources
b g Online access
3 r:w Card Reader/lUSE memary

& Netwark view  |[I} Device view J_

B REHQry |

PLC. PROFINET 10-5ystem... |

9007216444290827

4. Dans l'arborescence sur la droite de I'écran, développer le catalogue matériel. Sé-
lectionner le MOVI-C® CONTROLLER a partir du catalogue et I'ajouter a la fin de
I'arborescence PROFINET en faisant un glisser-déposer. Affecter I'appareil au

contrbleur adéquat.

|E'F Topology view ”EEI': Metwork view Iﬂ'[ Device view | Options

% Connections ”

% Metwork

PLC
CPU 315F-2 PNI...

I 10 system: PLCPROFINETIO-System (100)

UHX25-M v1.0

SEW-EURODRIV... [
2EW I
PLC

PLC_PROFINET IO-System__ e

_{fw)
[>]

| [l

=
V| Catalog
| |
[ Fite=r
» [ Contrallers
¥ [ H

» ff. PC systems
¥ [ Drives & starters
» [l Hetwark companents
» [ Detecting & Monitaring
» Ef. Distributed 110
» Pj] Field devices
~ [ Otherfield devices
~ [ FROFINET 1D
- E Cantrollers
- 3 SEW-EURODRIVE
- 5 MOWI-C COMTROLLER
- [ uHx2
UHX25-NW1.
» [ UHx45
» [ UHxE4 | UHxES
3 5 Drives

» 5 Encaders
] r_ﬁ Gateway
» 5 ldent Systems
» [ FLCs & CPs
] 5 Sensors
» [l FROFIEUS DF

21976066315

5
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= Dans cet exemple, le MOVI-C® CONTROLLER UHX25A-N est utilisé et affecté
au nom d'appareil "API".

5. Pour configurer le MOVI-C® CONTROLLER, double-cliquer sur I'appareil.
= La vue des appareils s'affiche.

6. Dans l'onglet "General" de la fenétre de contrdle (partie inférieure de I'éditeur), sai-
sir, pour le MOVI-C® CONTROLLER le méme nom que dans le projet
MOVISUITE®. C'est sous ce nom que l'appareil s'affiche dans le projet TIA Portal.

... Distributed YO » PROFINET 10-System (100): PNJIE_1 » CONTROLLERUHX25A

|E Topology view ”ﬁg‘h Metwark view  JIY Device view

,Eg- [colTROLLERUHX 25 A [~] [y P B O3 =
| :
| u
L]
(<] ] ——5—
|§.Pra|)erties "_i.'.lnfo y"ﬂ Diagnostics |
J General ” 10 tags " System constants " Texts
| General
Tinterface [x1] E
General
Ethernet addresses Marme: ICOIITROLLERUHXCS.& I
¥ Advanced options futhor ‘ ‘
Diagnaostics addresses : :
ldentification & Maintenance Li (O -
Module pararneters i
Diagnostics addresses b
. hdl |
I Racl
21976455307
= Dans cet exemple, la désignation du MOVI-C® CONTROLLER est la suivante :
CONTROLLERUHX25A
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7. Dans le bloc "Ethernet addresses", saisir les paramétres d'adresses IP du
MOVI-C® CONTROLLER. Attention : I'adresse IP du MOVI-C® CONTROLLER se
distingue de I'adresse IP de tous les autres participants du réseau et est donc clai-
rement identifiable. L'adresse réseau (ici les trois premiers blocs d'adresses) de
tous les participants du réseau doit donc étre identique et I'adresse de participant
(ici le dernier bloc d'adresses) de tous les participants du réseau doit étre diffé-
rente.

... Distributed ¥O » PROFINET 10-System (100): PNfIE_1 » CONTROLLERUHX25A

g [ CONTROLLERUHX25A

SIEIEPEEY =

TN

24776149/FR — 12/2017

(<[] 100% b e el |
|§Pra|}erties |:i.'.lnfo y”ﬂ Diagnostics |

J General ” 10 tags " System constants " Texts |

D GEmEE I IP protocol [~

~ PROFINET interface [1] B

General

Adv I s
Diagnostics addresses
ldentification & Maintenance
Meodule pararmeters

Diagnostics addresses

= Dans cet exemple, I'adresse IP du MOVI-C® CONTROLLER est la suivante :

192.168.10.40

EUse IF protocel

@) set IP address in the project

IF address: | 192 188 . 10 . 40

Subnetrnask: | 255 . 255 . 255 @
D Use router

() 1P address is set directl, at the devics

21976461067
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8. Attribuer un nom PROFINET au MOVI-C® CONTROLLER. L'API s'adresse a I'ap-
pareil avec ce nom. Si la case "Generate PROFINET device name automatical-
ly" (générer le nom d'appareil PROFINET automatiquement) est cochée, le nom
de I'appareil découle du nom de projet de I'appareil.

... Distributed ¥O » PROFINET 10-System (100): PNfIE_1 » CONTROLLERUHX25A

f@F [CONTROLLERUHx25A [=] o B o @s =]
/
| :
| i
SEW | d
. !
(<[] 100% b e el |
|§ Properties ||:i.'.lnfo i) ” ﬂ Diagnostics |
J General ” 10 tags " System constants " Texts |
¥ General [l () IF address is set directly atthe device lz‘

w PROFINET interface [%1]
PROFINET

E Generate FROFINET device name autarmatically

Diagnostics addresses

FROFINET device name | controllzrubx2sa

ldentification & Maintenance

Madule parameters Converted narme: |c0ntr0|leruhx25&

Diagnostics addresses Device number: |1 [+

21978387979

9. Dans l'onglet "Device view" (vue appareil) du c6té droit de I'écran, ouvrir la vue
des appareils et le catalogue matériel. Sélectionner dans le catalogue le nombre
de mots de données-process qui doivent étre utilisés pour la communication avec
les esclaves de la couche inférieure et les ajouter dans la vue des appareils en fai-
sant un glisser-déposer.

REMARQUE

Les huit premiers emplacements sont réservés aux fonctions de sécurité d'entraine-
ment.

j=de

Les mots de données-process standard ne peuvent étre ajoutés dans la vue des ap-
pareils qu'a partir du neuvieme emplacement.

REMARQUE

En alternative, il est possible d'ajouter les mots de données-process dans la vue des
appareils en faisant un glisser-déposer. Dans ce cas, il sont automatiquement insé-
rés dans lI'emplacement adéquat.

fde
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D buted UFO PRO O e 00): P O RO

|E-F Topology view ||,,—Eh Netwaork view H—[l'f Device view | Options

% | CONTROLLERUHX25A J Device overview |

L
Bl o

... Module Rack Slot |laddress |Qad ~ | Catalog
> CONTROLLERUHX2SA O 0 2043*
dEthernetinterface 0 0X1 20427 E Filter
g 1 » [l Head madule
E i VEINI\IU(IUIE
- L FROFlsafe Madules
-_ E ; [l Fo Wodule (413 Bytes)
SEW . . n[. FA/0 Module (6/5 Bytes)
. HmaRENL I L Processdata Madules
v £l [l Madule VD {01 ward)
0 i W vidule 1
Madule '2{1 6wards)_1 0 9 256..287 256. [. Module 1
WModule VO éwords)_2 0 10 8..319 288. [. Wadule 1
A Module O awards)_3 0 11 320..351 3200 [. Madule 1
I' v 13 [l Hzdule 1
’ 0 £ [. Madule D (07 wards)
| v [ [. Madule 1O {08 wiards)
v [ [l Madule O {09 words)
0 13 Il Wadule 1D (10 wards)
v 17 [. Madule 1S {11 words)
v ik [. Madule 110 {12 words)
v i [. WMadule 1D (13 wards)
v £l [. Madule 110 {14 words)
0 el W madule 110 (15 wa
0 22
0 23
v = Il Madule 10 (21 wards)

Il Madule 10 (24 wards)

21978857995

= Dans cet exemple, 16 mots de données-process destinés a garantir la commu-
nication sont mis a disposition de chaque module de variateur d'application (es-
clave du MOVI-C® CONTROLLER).

5.4.5 Charger le projet TIA Portal dans I'API

Les données (nom d'appareil PROFINET, adresse IP, données-process standard), qui
ont été attribuées aux participants du bus de terrain pendant la configuration, sont
dans un premier temps définies uniquement sur le PC d'ingénierie dans le projet TIA
Portal. Ce n'est que lorsque le projet a été chargé dans I'API que les données sont
transférées dans I'API et activées.

Procéder de la maniére suivante :
v" Le MOVI-C® CONTROLLER est configuré.

1. Dans I'éditeur matériel et réseau, cliquer sur "Network view" (vue réseau).
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2. Cliquer sur les icones correspondantes pour tout d'abord compiler le projet
TIA Portal en code machine de I'API, puis charger le projet dans I'API.

Project  Edit  View Insert  Online  Options  Tools  Window  Help Totally Integrated Automation
3 (Y saveproject S M = 5 X D) (d: I‘E‘Im Ij [ & Goonline " PORTAL
Project tree m 4
Devices |,_? Topology view Iﬁ] Network view m‘f Device view |
HQQ ¥ | 5% Metwork 1§ Connections [Hill connection - R @Li = |
R 10 system: PLCPROFINETI0-System (100) E
~ 7] PROFIMET Configuration -~
ﬁ"’ Add new device =
@ Devices & networks PLC ’ CONTROLLERU... M SEW "
S R R R CPU 315F-2 PNI... UHX25-4V1.0 St I
lillie

Device configuration

B online & diagnastics
@ safety Administrati
A=ty Adrministration PLC_PROFINET 10-System ..

[ Program blacks

I"_* Technology abjects
External source files
ré FLC tags

@

FLZ data types

Vatch and force tables

E Onling backups

v r v wowvrowwyow

i Device proxy data
B8 Program info
[ PLC alarms
E] Textlists
(@ Local madules
» rj. Distributed /0
3 ﬁ Camman data

3 Eﬂ] Docurnentation settings

-

v [@ Languages & resources
b [ Online access
] p_w Card Reader/USE memary

21982341515
= Une fenétre avec des réglages pour le chargement s'affiche.

3. Paramétrer l'interface de programmation de I'API utilisée et rechercher des partici-
pants compatibles dans le réseau PROFINET.

Extended download to device X

Configured aceess nodes of "PLC"

Device Device type Slot Type Address Subnet
FLC CFU 315F-2 FIIDF 2 %2 FIIIE 1921681032 FIIE_1
CFU 215F-2 FIIDP - 21 P 2
Type of the PGIFC interface: ﬁ_PNJ‘IE |v
FGIFCintzrface: |l Gigabit-Netzwerkverbindung Intel(iR) 82574L |v @
I
Connection to interface/subnet: I FHIE_1 |v @
LGy | | @
Compatible devices in target subnet [ Show all compatible devices
Device Device type Type Address Target device
|- CFU 315F-2 FIIDP  PHIIE 192168 0.1 — |
= = FHIIE Access address =

[« Flash LED

Start search

Online status information:
o Search completed. 1 of 2 devices were found.
=2 Retrizving device infarmation...

Scan and information retrieval cormpleted.

[« J0N2]

D Display anly errar messages

I Load I| Cancel

9007216445454987
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4. Sélectionner I'API trouvé et le charger dans le projet TIA Portal.
= La vue projet s'affiche de nouveau.

5. Si la diode d'état BF du MOVI-C® CONTROLLER s'allume en rouge (défaut de
bus) aprés le transfert du projet TIA Portal dans I'API, affecter au
MOVI-C® CONTROLLER le nom d'appareil PROFINET défini. Pour cela, ouvrir le
menu contextuel du MOVI-C® CONTROLLER avec le bouton droit de la souris,
puis affecter le nom.

= Une fenétre de réglage permettant d'affecter le nom s'affiche.

Configuration Fieldbus System » Devices & networks

|5"’ Topology view ||5Eh Metwork view  ||[If Device view

I 10 system: PLC.PROFINETIO-System (100)

PLC CONTROLLERU ...
CPU 315F-2 PNI... UHX25-N V1.0
FLC

Write 10-Device name to Micre Mermary Card

PLC. PROFINET IO-System.... |

Start device too

x Cut Ctrlex
5| copy Ctrl+C
_"3 Faste Tl
¥ Delete Del

Fenames F2

E Go to topology view

Carmpile 3
Download to device 3
ﬁ Goanline Ctrl+l
ﬁ Go offline Ctrl+hd
W/ online & diagnostics Ctrl+D

@mmgn device name
Fec 5
Update and d

isplay forced operands
Crossreference information shift+F 11

g Froperties Ale+Enter

_-|D Export module labeling strips..

21984656523
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6. Sélectionner le nom d'appareil PROFINET du MOVI-C® CONTROLLER.

Assign PROFINET device name X

Configured PROFIMET device
FROFINET device name contralleruhx2sa |v
Device type UHX25-M 1.0

online access
Type of the PGIFC interface: F_PNJ'IE |‘

PGIFC interface: ﬁGigabit—Nev:\c\.'erk\ferbindung Intel(R} 82574L |‘ @

b_? Device filter

E Only show devices of the same type

[] @nly show devices with bad parameter settings
[ only shew devices without names

Accessible devices inthe netwaork:

IP address MAC address Device PROFIMET device name Status
|00 00-02-A2-26-CAFS  SEW Cont.. — 1 Il device name assigned |
["] Flash LED
[<] i [2]

Update list ' Assign name ‘

Onling status infermation

0 search completed. 1 of 3 devices were found.

maoo

[<] i ]

Clase

21984665227

7. Régler l'interface de programmation utilisée pour le MOVI-C® CONTROLLER et
actualiser la liste des participants.

8. Sélectionner le MOVI-C® CONTROLLER et lui affecter un nom. Le nom de fichier
proposeé est écraseé (fichier GSDML).

= Si le nom dappareii PROFINET a été correctement affecté, Ile
MOVI-C® CONTROLLER indique "O.K.". La diode d'état BF s'éteint.

9. Sauvegarder le projet TIA Portal.

5.4.6 Charger le projet MOVISUITE® dans le MOVI-C® CONTROLLER

L'interface bus de terrain pour le raccordement de I'esclave doit étre paramétrée dans
le projet MOVISUITE® et la configuration de l'appareil doit étre chargée dans le
MOVI-C® CONTROLLER via I'éditeur CEL.

Procéder de la maniére suivante :
v Les appareils MOVI-C® ont été intégrés dans un projet MOVISUITE®.
1. Passer dans le projet MOVISUITE®.
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2. Ouvrir la configuration du MOVI-C® CONTROLLER et paramétrer le protocole bus

de terrain.
CONTROLLER Fieldbus
E Device data
T s Fieldbus option
- Fieldbus protocol
Diagnostics
PN Status Selection of the fieldbus protocol that is
F - configured during code generation in the
unchcls IEC project
Lol TEC software platform
Status
Fieldbus type

Status information
Initialization

Fieldbus baud rate port 0
0 Bd

Fieldbus master connection state
Startup

F-host connection state

Startup

A Ctamdard DO alid

21992990603

3. Démarrer I'éditeur CEIl avec un nouveau projet.

CONTROLLER Set [EC software platform

Device data

Interfaces

ﬂOptional

Diagnostics

Status

Functions

{£» IEC software platform

Configuration data

() Data backup of lower-level inverters

IEC project
D Update software modules

Symbol configuration

Export symbol configuration

Update configuration data Update IEC project

Create new IEC project

9007216181482891
= Un message concernant la version de compilateur utilisée s'affiche.

4. Conserver la version actuelle du compilateur. Cliquer sur le bouton [Cancel] (annu-
ler) du message.

= Un nouveau projet éditeur CEl est créé. L'arborescence montre I'architecture
d'appareil.
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5. Pour établir la liaison entre le projet éditeur CEI et le MOVI-C® CONTROLLER,
double-cliquer sur MOVI-C® CONTROLLER dans l'arborescence et parcourir le
réseau. Reprendre I'appareil trouvé.

Devices * 1 x 7] CONTROLLERUHX25A X
=9 Dafaulk -
=7 COMTROLLERUHR2SA (MOVI-C CONTROLLER ggt";i:;s”‘“tm” ISCE” Metwork. . I G e
=Bl PLC Logic
¥ u Application Applications
=B sEwlLogicalDevicePool (SEWLogicalDevic * H
6] LogicalDevice_Axis1 {SEWLogicalDe: Backivlndiestors s
LogicalDevice_Axis2 (SEWLogicalDe .
A Lo - ¢ d Files —— . .
6] LogicalDevice_Axis3 (SEWLogicalDe: —————————————— .
=[] Fieldbus (PROFINET 10-Device) g Gateway
m Process_Data (512 PD) 192.168.10.4:11740 {active)
=[{) SBUS_PLUSL (EtherCAT MasterSEW) PLC Settings 1P-Address: Device Mame:
= m Dev_Axisl _Axis2 {MOYI-C MOVIDRI localhost COMTROLLERUHEZSA
H a1 (16 FD) FLE ] Part: Device Address:
E <Emplyl > {<Empty =) 1217 0326,9000, 200, COAS, 0AD4
M axisz (16 PD)
K <Emplyl = (<Empty=)
= [ Dev_pxis3 (MOVI-C MOVIDRIVE Sing Select the network path to the controller:
H a3 (16 PO = gt Gatewa Device Name: - Scan netwark, I
(COMTROLLER il
[T |coNTROLLERUH:ESA [0004] Iy
Device Address:
0004
Target ID: =
1050 0002

Target ¥ersion:
3.5.9.50

o]

21992996491
= Dés que la liaison a été établie, le diode du MOVI-C® CONTROLLER s'allume
en vert.
[ ] .
Gateway Q
192.168.10.4:11740 {active)
IP-address: Device Mame:
localhost COMTROLLERUHR25A
Fart: Device Address:
1217 0326,9000,200:C, COAS, DADG
Device 1P Address:
192,168,10.4:11740
Target 10t
1NN NNz
22003484939
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6. Compiler le programme CEIl en code machine MOVI-C® CONTROLLER.
& conTroLLeRuHKzsA - IEC Edro RN

File: Edit Wigw Project | Build Online  Debug  Tools  Window  Help
—

=&

EBuild

F11

Devices ~

=5 Defaut Generate runtime system files. ..

= [ CONTROLLERUHY25A (MOYI-C CC
=80 PLC Lagic

Rebuild

Generate code

Clean

Clean all

X

an network,.,

Gateway -

Device ~

+-{} application
=B sEwLogicalDevicePool (SEWLogicalDevic
rﬁ] LagicalDevice _Axis1 (SEWLogicalDe
6] LogicalDevice_AxisZ (SEWLogicalDe:
151 LagicalDevice_fxis3 (SEWLogicalDe
= m Fieldbus {PROFINET I0-Device)
m Process_Data (512 PDY)
=[] SBUS_PLS1 {EtherCAT MasterSEw)
= [ Dev_axist_xis? (MOYI-C MOVIDRT
H st (16 PO
E  <Emptyl> (<Empty>)
M fosz (16 PD)
K <Empty 1> (<Empty =)
= m Dew _Axis3 (MOYI-C MOYIDRIVE Sing
M ros3 (16 PDY

Backup and Restore

Files

Log

PLC Settings

PLC Shell

Users and Groups

Parameters

Task deployment

Status

Information

Gateway

IP-Address:
localhost

Port:
1217

‘ o
192.163.10.4: 11740 (active)

Device Mame:
CONTROLLERUHXZSA

Device Address:
0326,9000, 20D, C0AS, 0ADG

Device 1P Address:
192,165,10.4:11740

Target 1D
1050 0002

Target Type:
4096

Target Yendor:
SEW-EURODRIVE

21993001227

7. Une fois que le programme CEIl a été correctement transféré, le programme peut
étre transféré dans le MOVI-C® CONTROLLER. Pour cela, se connecter au

réseau.

& CONTROLLERUHX25A - IEC Editol

File: Edit igw Project EBuild

Online | Debug  Tools  Window  Help
—

0% Login alt+Fa

(== 8 &)
Devices -~ 0 X
=5 Defaut [=]
= ) CONTROLLERUH:254 (MOVI-C CONTROLLER
=B PLE Lagic

& ':i Application
=B sEwLogicalDevicePool (SEWLogicalDevic
151 LagicalDevice_Axis1 (SEWLogicalDe
151 LogicalDevice_aAxis? (SEWLogicalDe
151 LogicalDevice_Axis3 (SEWLogicalDe:
= m Fieldbus {PROFINET I0-Device)
m Process_Data (512 PD)
=-[{] SBUS_PLUSL {EtherCAT MasterSEW)
= m Dev_Axisl_Axis2 (MOYI-C MOYIDRI
M nosl (16 PD)
K <Empty 1> (<Empty =)
B Axis2 (16 PD)
K <Emptyis (<Emply=)
=[] Dev_pxis3 (MOVI-C MOYIDRIVE Sing
B Axis3 (16 PD)

Lagout Chr+FS
Create boot application

Diownload

Crline Change

Source dawnload to connected device
Multiple Download. ..

Reset warm

Reset cald

Reset origin

Simulation

Security

Operating Mode

betay Drevice:

|

PLC ST

Users and Groups

IP-Address:
localhost

Part:
1217

Messages - Totally 0 error{s), 0 warningis), 1 message(s)

Build

‘ o
192,168, 10.4: 11740 (active)

Device Mame:
COMTROLLERUHXZSA

Device: Address:
0326,9000, 200, C0AS, 0AD4

Device: 1P Address:

- [} 0 error(s) | % 0 warning(s) |€¥ L messag

Description

------ Build started: Application: Device. Application

typify code ...
Compile complete -- 0 errars, 0 warnings

21993876235

= Un message concernant la création et le chargement du programme CEI (ap-
plication) depuis le projet éditeur CEl s'affiche sur le MOVI-C® CONTROLLER.

8. Confirmer le message.
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9. Démarrer le programme CEI.

& CONTROLLERUHX25A - IEC Editol

Eile: Edit Wigw Project Build Online | Debug | Tools  Window  Help

== # % gl _»_Start e =
Stop Shift+Fg
Devices - 7 x ﬂi Single Cycle Ctrl+FS
=5 Default - ] Mew Breakpoint, .,
Cornm i
= £ (7] CONTROLLERUHXZ5A (MOYI-C CONTROL | | - Edit Breakpoirt .. ice
= PLC L
Sl X ode ool Toggle Breakpaint F
+-IC¢ Application [Stop] pRic _ _
=B sEWLogicalDevicePool (SEWLogicalDe BeskislEieakoaint =
A8l LogicalDevice_axis1 (SEWLogical Gy Enable Bregkpoint E— -
5N Logicalbevice_axisz (SEWLogical Files Step Cver Fi0 .
/_\6] LogicalDevice_Axis3 {SEWLogical Shen Into o o . .
=73 ] Fieldbus (PROFINET I0-Device) Log
Skep COub Shift+F10
[ Process_Data (512 PO) e ! 192.168.10.4:11740 {active)
= Run ko Cursar
A4 [ SBUS_PLUSI (EtherCAT MasterSEw)| | | pre 5 2 Device Mame:
= &m Dew_Axis1_Axis2 (MOVI-C MOV Sef nexk Statement COMTROLLERUHEZSA
LMW st (16 PD) PLC S Show nest Statement Device Address:
AE <Emptyl > {<Empty>) 0326,9000,200C, C0AS.0A04
AW fds? (16 PD) Users Wirite values Ctr+F7
Device 1P Address:
DB <Emphyl > (<Empty>) Borce values F7 192.168.10,4:11740
=% [ Dev_axis3 (MOVI-C MOVIDRIVE [P Unfarce values Ale+F7 Tarast I
AW ods3 (16 PD o
¢ ! Task Flow Control 1050 0002
Core Dump 3 Target Type:
Statu . 4096
Display Mode 3
_ Target Vendor:
Information SEW-EURODRIVE

21993881099

= Le MOVI-C® CONTROLLER démarre. Le message "RUN" (en cours) s'affiche
dans la barre d'état de I'éditeur CEI.

= Les appareils indiqués dans l'arborescence sont précédés d'un cercle vert. Ce
cercle vert indique que l'interface bus de terrain fonctionne correctement, mais
ne fournit aucun renseignement sur ['état de la communication entre le
MOVI-C® CONTROLLER et I'API.

= m Fieldbls (PROFINET I0-Device)
[0 Prpeess_Data (512 PD)

=3 ) SBUS JPLUST (EtherCAT MasterSEW)

= m Dbv_Axis1_Axis2 (MOVI-C MOVIDRIVE Double Axis)
M| axst (16 FD)
E| <leeri>{<Empty>=)
H| Axisz (16 PD)
E| <leeri= {<Empty =)
Div_fixis3 (MOVI-C MOVIDRIVE Single Axis)
H| axs3 (16 FD)

8 Devices| (] POUs
Last build €2 0 & 0 Precompile: o I RUM I

21995908107
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Pilotage des participants en phase de test

5

10. Créer un projet d'initialisation. Le projet éditeur CEI est alors enregistré sur la carte
mémoire SD du MOVI-C® CONTROLLER et conservé aprés le redémarrage du
MOVI-C® CONTROLLER.

& CONTROLLERUHX25A - IEC Editor:

File: Edit Wigw Project Build Online | Debug  Tools  Window  Help
(= =] Ty A: Login Ale+Fa =
0¥ Logout CtrHFs
Devices - 1 x Create boot application
=2 Lelauk - Dovnload
= [ COMTROLLERUHEZSA (MONT-C CONTROL orline Changs beway - | Devics
=& PLIC Loge Source download to connected device
+-102 Application [run]

= B sEwLogicalDevicePoal (SEWLogicalDe Multiple Download. .. * =
6] LogicalDevice _Axisl {SEWLogicall Reset warm — " =
rﬁ] LogicalDevice_Axisz {SEWLogical Reset cold . .
6] LogicalDevice_Axis3 {SEWLogicall R .

eset origin

=3 [ Fieldbus (PROFINET I0-Device) Sl Gateway
m Process_Data (512 PO Sirnulation 192.168.10.4:11740 {active)

= m SBUS_PLUSL (EtherCAT MasterSE'W) Security Y | 1p-address: Davice Mame:

= m .Devi.qxisliﬂxisz (MOVI-C MOV] Operating Made y | locahost COMTROLLERUHEZSA
Axisl (16 PO
¢ ! FL-anEn Part: Device Address:
K <Emptyl> (<Empty=) 1217 0326,9000,200C, C0A3.0804

M Axisz (16 FD)
K <Emplyl: (<Emply>)

=45 [ Dev_xis3 (MOWI-C MOVIDRIVE
M fois3 (16 PD)

Users and Groups

Parameters

Task deployment

Skatus

Information

Device 1P Address:
192.168,10.4:11740

Target IC:
1050 0002

Target Type:
4096

Target VYendar:
SEW-ELURCDRINVE

21995912971

= Il est maintenant possible de controler le transfert correct des données-process
entre I'API et le MOVI-C® CONTROLLER.

5.5

Pilotage des participants en phase de test

Si la communication entre I'API et le MOVI-C® CONTROLLER a été établie avec suc-
cés, les mots de données-process entre les appareils sont transférés correctement.

5.5.1 Créer une table de visualisation

Les tables de visualisation permettent de visualiser et de commander I'échange de

données-process.

Procéder de la maniére suivante :
v Le projet MOVISUITE® a été chargé dans le MOVI-C® CONTROLLER via I'éditeur

CEL

1. Passer dans le projet TIA Portal.
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Pilotage des participants en phase de test

2. Etablir une liaison Online entre I'API et le MOVI-C® CONTROLLER. Pour cela, cli-
quer sur le symbole "Go online" (connexion Online).

Project  Edit  View Insert  Online  Options  Tools  Window  Help Totally Integrated Automation
f [ saveproject 5 M = 5 X D e: )M G R |ﬁ Go nnlmel> PORTAL
Project tree m 4
Devices |E Topology view "Eg'h Network view  |[If Device view

j 0 0 h—f Network nn Connections | HLII connection w % __j @li ;r‘-
I 10 system: PLC.PROFINETIO-System (100} E

> 7] Configuration Fisldbus Syst.. |~
ﬁ" Add new device

@ Devices & netwarks PLC CONTROLLERU... [ SEW d
=T FLC [CFU 51272 FIIDF] CFU 315F-2 PN/, UHX25-N V1.0 RER I

P

Device configuration

%] online & diagnastics

@ Safety Administration
= PLC. PROFINET I0-5ystem...

!EL Frograrm blacks

[ Technology objects
External source files
r& FLC tags

?ﬂ PLC data types

';,l Watch and force tables

[& online backups

v rwwvowwowow

i Device proxy data
B Frogram info
[ FLC alarms
=] Textlists
v [l Local modules
3 I"_u Cistributzd 110
3 ;i Camman data
b (5] Docurnentation settings

I"-_m Languages & resources

-

» (i@ Online access
v [ card ReaderlUSE memary

21984839307

= Dans la vue réseau et la vue des appareils, tous les participants adressés
s'affichent avec une coche verte.

3. Dans le sous-répertoire "Watch and force tables" (tables de visualisation et de for-
cage) de I'API, ajouter une nouvelle table de visualisation.

4. Dans la colonne "Address" (adresse), saisir les adresses des mots de données-
process. Les adresses d'entrée et de sortie définissent le mot de données-process
avec lequel un participant est adressé. S'assurer que les mots de données-
process se trouvent dans la plage d'adressage du participant et que les plages
d'adressage des mots d'entrée et des mots de sortie sont identiques.
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Mise en service avec PROFINET IO
Pilotage des participants en phase de test

5. Dans la colonne "Modify value" (valeur de forgage), saisir les valeurs-test pour cer-
tains mots de sortie-process. L'adresse des mots de sortie-process figure dans le
tableau de la vue des appareils du MOVI-C® CONTROLLER. Ces valeurs sont
transmises au MOVI-C® CONTROLLER lorsque la communication a été
correctement établie.

Devices
HOO L AL T
Mame Address Display format | Monitor value Modify value &
¥ 7] Configuration Fizldbus System o[~ %QW256 Hex TEET111 M 1
""}-.tltl new device TIE Hex 16#2222 M 1
EE,J Devices & netwarks & Hex 16#3333 E H
~ [ PLC [CPU 215F-2 PN/DF] el Hex 164444 M 1
[l'f Device configuration 5 Hex
ﬂ Online & diagnostics ] Hex
@ safety Administration O=|7 Hex
» ';5; Frogram blacks [ ] g Hex
» [ Technology objects 9 Hex
3 External source files 10 Hex
] r:g FLC tags 11 Hex
» (g PLC data types | Hex
* gz Watch and force tables 13 Hex
B Add new watch table 14 Hex
FE| Force table 15 Hex
| watch table_Fieldbus I 16 Hex
» (&l Online backups 17 Hex
3 i Device proxy data 18 Hex
_Wi Frogram info 19
4 PLC alarms 20
E] Textlists 21
» r:u Local maodules 22
v [ Distributed 110 23
3 ﬁ Camman data 24
b (5] Docurmentation settings 25
3 r\__@ Languages &resources 26
» r:‘ online access 27
» [ cCard ReaderlUSE memary 28
9007216726400011

= Dans cet exemple, des valeurs-test ont été saisies pour les quatre premiers
mots de données-process.
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5 Mise en service avec PROFINET IO

Pilotage des participants en phase de test

6. Dans la barre d'icbnes, cliquer sur les icbnes correspondantes pour démarrer la vi-
sualisation des variables (icone représentant des lunettes) et commander les va-
riables activées (icone représentant un éclair).

= Les valeurs-test réglées pour les mots de sortie-process sont reprises dans la
colonne "Monitor value" (valeur de visualisation). L'API a envoyé les valeurs-
test au MOVI-C® CONTROLLER.

5O O s @ Bl Pla 2 2]
Mame Display format  Monitor value Mo_difv\.ralue &
¥ 7] Configuration Fizldbus System o[~ Hex 1621111 TEET111 M 1
B Add new device |z Hex 1642222 1642222 M
EE,J Devices & netwaorks 7 Hex 1683333 16#3333 E 1
~ [ PLC [CPU 315F-2 PH/DF] el B Hex 16#4444 1624444 M
[|'f Device configuration 5 Hex TEH0000
%] online & diagnaostics & Hex 1620000
@ Safety Administration o=|7 Hex 1620000
» ril Frogram blacks [e] g Hex 1EH#0000
» [ Technology objects 9 Hex TEZ0000
» External source files 10 Hex 16#0000
» 3 FLCtags 11 Hex 1620000
» Ui PLC data types W Hex 1640000
A= tch and force tables 13 Hex 160000
B Add new watch table 14 Hex 1620000
Force table 15 Hex 1620000
tch table_Fieldbus 16 Hex TER0000
b [ online backups 17 Hex TEZ0000
» i Device proxy data 18 Hex 16#0000
_Wi Frogram info 19
A PLC alarms 20
=] Textlists 21
v [l Local modules 22
3 I"_u Cistributzd 110 23
3 ;i Camman data 24
b (5] Docurnentation settings 25
r I"-_m Languages & resources 26
» h_m Online access 27
v [ card ReaderlUSE memary 28
9007216726404619
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Mise en service avec PROFINET IO 5

Pilotage des participants en phase de test

Passer dans le projet éditeur CEI.

Dans l'arborescence des appareils, double-cliquer sur les données-process de
I'appareil PROFINET et vérifier si les valeurs des mots d'entrée-process du
MOVI-C® CONTROLLER sont identiques aux valeurs-test transmises.

Devices v 3 m CONTROLLERUHXZSA ﬂ Process_Data X il

=) Defaulk
= [ CONTROLLERUHRZSA (MOVI-C CO ;'g%gz‘;rg”d”'e Channels
=B PLC Lagic Yariable Mapping Channi Address Type Default Value  Current Value
+-1C} Application ghate o In % Iw2000 ARRAY [0,.511]0
=B sEwLogicalDevicePool (SEWLog +-Tig In[o] “IWz000 WORD 16#1111
AN LogicaiDevice_awist (sew || | Trormation F (1] 9IWZ001 WORD 16#7222
rﬁ] LagicalDevice _Axis2 (SEWL o4y In[z] SIw2002 WORD 16#3333
6] LogicalDevice_Axis3 (SEWL o 4 In[3] “IWz003 WORD 164444
=[] Fisldbus (PROFINET IC-Device) A 4] % IWZ004 WORD Te#0000
[ Process_Data (512 PD) ] In[5] %IWZ005 WORD 1640000
=-[{] SEUS_PLUSL {EtherCAT Master oy In[6] “IW2006 WORD 1630000
=[] Dev_pxist_xisz (MONI-C . 2 In[7] %IW2007 WORD 1640000
H  axis1 (16 PD) M In[&] =IW2008 WORD 16#0000
E  <Emptyis (<Emplys) A (9] %IW2009 WORD 1640000
H  Axis2 (16 PD) + I[10]  =IWz010 WORD 16#0000
K <Emphyls (<Emply=) M IM11]  “%Iwz011 WORD 1620000
=[] Dev_axis3 (MOVI-C MOYID) i IM[12]  =slw2012 WORD 1640000
B Axis3 (16 PD) . I[13]  =Iwz0i3 WORD 16#0000
+o M IM[14]  =sIw2014 WORD 1620000
o In[15]  %IW2015 WORD 1640000
M In[16]  %IW2016 WORD 1640000
A In[17]  %IW2017 WORD 160000
+ In[18]  %IWZ018 WORD 1640000
M In[19]  %IW2019 WORD 1620000
7Y PV PP I P
4 m r
leset Mapping | Always update variab\es:[EnabIad 1 {use bus cycle task if not used in any task) 'I
@ =Create new wariable " =Map to existing variable

21998668939

= Si les valeurs-test transmises par [I'API sont parvenues jusqu'au
MOVI-C® CONTROLLER, cela signifie que la communication a été établie
correctement.
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6 Procédure en cas de remplacement d'appareil

6

Procédure en cas de remplacement d'appareil

jde

En cas de remplacement d'un MOVI-C® CONTROLLER, procéder comme indiqué au
chapitre "Consignes d'installation” (— B 19). Insérer la carte mémoire SD de I'ancien
MOVI-C® CONTROLLER dans le nouveau MOVI-C® CONTROLLER.

Les valeurs de variables sauvegardées de maniére rémanente sur le
MOVI-C® CONTROLLER ne sont par défaut pas enregistrées sur la carte mémoire
SD. Pour enregistrer les valeurs de variables sur la carte mémoire SD, suivre I'une
des procédures suivantes :

* Programmer l'application (programme CEIl) en conséquence.

« Charger les données sauvegardées dans le logiciel d'ingénierie MOVISUITE® via
la gestion de projet (fonction en préparation).

REMARQUE

Les manuels des différents variateurs d'application fournissent des renseignements
concernant le remplacement des entrainements.
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71

Service

Recyclage

Service 7
Recyclage

Le produit et tous ses éléments doivent étre traités séparément selon les prescriptions
nationales en vigueur en matiére de traitement des déchets. Si un processus de recy-
clage existe, traiter le produit en conséquence, sinon contacter une entreprise spécia-
lisée dans le retraitement. Si possible, trier les différents composants selon leur nature
en tant que :

Cuivre
Composants électroniques
Plastique

Ce produit contient des batteries et des accumulateurs. Recycler le produit et les bat-
teries ou accumulateurs séparément des déchets ménagers selon les prescriptions
nationales en vigueur.
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Marquages

8 Caractéristiques techniques

8.1 Marquages

Le MOVI-C® CONTROLLER satisfait aux exigences des prescriptions et directives

suivantes.

Marquage

Signification

C€

Marquage CE pour certifier de la conformité avec les directives euro-
péennes suivantes :

e Directive CEM 2014/30/UE

EAL

Marquage EAC (Eurasian Conformity) pour certifier de la conformité avec
les exigences de sécurité de I'union douaniére Russie-Biélorussie-Kaza-
khstan.

Logo RCM (Regulatory Compliance Mark) pour certifier du respect des re-
glements techniques de I'ACMA (Australian Communications and Media
Authority)

Directive RoHS (Restriction of Hazardous Substances) de la République
Populaire de Chine pour certifier du respect des réglements de I'ACPEIP
(Administration on the Control of Pollution caused by Eletronic Information
Products)

&
¢

Directive DEEE 2012/19/UE (Directive relative aux déchets d'équipements
électriques et électroniques) de I'union européenne concernant le recy-
clage de batteries spécifiques.
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Caractéristiques techniques générales

8.2 Caractéristiques techniques générales

MOVI-C® CONTROLLER standard UHX25A

Immunité

Conforme a EN 61800-3, Environnement 2

Emissivité

Catégorie C2 selon EN 61800-3

Température ambiante 38,,,,

0°C —+60°C

Mode de refroidissement

Refroidissement par convection

Conditions environnantes

Conditions climatiques

» Stockage longue durée

EN 60721-3-1, classe 1K2 Température -25 °C — +70 °C
e Transport

EN 60721-3-2, classe 2K3 Température -25 °C — +70 °C

« Exploitation
(utilisation fixe, protégée contre les intempéries)

EN 60721-3-3, classe 3K3 Température 0 °C — +60 °C

Substances chimiquement actives

» Stockage longue durée
EN 60721-3-1, classe 1C2
» Transport
EN 60721-3-2, classe 2C2

* Exploitation
(utilisation fixe, protégée contre les intempéries)

EN 60721-3-3, classe 3C2

Substances mécaniquement actives

» Stockage longue durée
EN 60721-3-3, classe 151
* Transport
EN 60721-3-3, classe 251

» Exploitation
(utilisation fixe, protégée contre les intempéries)

EN 60721-3-3, classe 3S1

Essai de résistance aux vibrations

« 3M5 selon EN 60721-3-3
e  5M1 selon EN 60721-3-5

Indice de protection selon EN 60529

MOVI-C® CONTROLLER standard
UHX25A

IP20

Classe d'encrassement

2 selon CEI 60664-1

Catégorie de surtension

Il selon CEIl 60664-1

Altitude d'utilisation

3800 m (NN) maximum
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8.3 Caractéristiques techniques

MOVI-C® CONTROLLER standard UHX25A

Alimentation électrique e Puissance absorbée : P, =10 W

* Tension d'alimentation U =DC 24 V (-15 % / +20 % )
selon EN 61131-2

* Consommation de courant |, = 420 mA
(pour une tension d'alimentation DC 24 V)

+  Le MOVI-C® CONTROLLER doit étre surveillé par une
source de tension externe.

Mémoire e Données rémanentes : 32 Ko
» Variables rémanentes persistantes : 2 ko

*  Meémoire programme : 2 Mo pour l'application, y compris
les bibliotheques CEl

¢ Mémoire de données : 6 Mo

Carte mémoire SD OMH25A dans le * Compatible PC
logement pour carte SD XM « Contenu :
— Firmware

— Programme CEI
— Données d'application
*  Mémoire de 512 Mo

X5 Raccordement : connecteurs
Raccordement tension d'alimentation < 1fil: 0,25 mm?2a 2,5 mm?

DC 24V (raccordement 2 poles) . 2fils: 0.5 mm?— 1.5 mm? (TWIN-AEH")

X85 Raccordement : connecteurs, 1 fil : 0.25 mm? — 0.75 mm?
Raccordement bus systéme
(raccordement 3 péles)

X30 Bus systéme SBus™"® rapide basé sur EtherCAT® pour le
Interface EtherCAT®/SBus™"® raccordement maitre

(connecteur femelle RJ45)

X80 - TCP/IP

Interface ingénierie + Possibilités de raccordement : PC d'ingénierie, visualisa-
(connecteur femelle RJ45) tion, autre automate

» L'ingénierie de tous les composants raccordés au
MOVI-C® CONTROLLER de SEW peut se faire via le
MOVI-C® CONTROLLER.

X40 / X41 Interfaces bus de terrain pour raccordement esclave
Interface bus de terrain «  MOVI-C® CONTROLLER UHX25A-N : PROFINET 10

(connecteur femelle RJ45)
*  MOVI-C® CONTROLLER UHX25A-E : EtherNet/IP™ ou
Modbus TCP (en préparation)

1) AEH : embout
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8.4 Caractéristiques techniques de l'interface PROFINET

MOVI-C® CONTROLLER standard UHX25A

Identifiant du fabricant 010Ahex

Device ID 13dez
Raccordement RJ45

Fréguence de transmission 100 Mbauds , duplex
Protocole réseau ARP, ICMP

Protocoles d'application

PROFINET IO, HTTP, SNMP, services application SEW

Numéros de port utilisés

80, 161, 310, PROFINET DCE/RPC Ports (détermination dy-
namique via End Point Mapper)

Classe de conformité

C

Limites application

PROFIsafe, PROFlenergy (en préparation)

Types de cables admissibles

A partir de la catégorie 5, classe D selon CE| 11801

Longueur de liaison maximale
(d'un switch a l'autre)

100 m

Nom du fichier GSD

GSDML-Vx.yz-SEW-MOVI-C-CONTROLLER-UHX25-UHX45-
jiiimmdd-hhmmss
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8.5 Liste des ports

8.5.1 Description des interfaces
Les interfaces Ethernet du MOVI-C® CONTROLLER ont les fonctions suivantes :
«  X30 - Interface EtherCAT®/SBus™"® pour raccordement maitre
+ X80 — Interface d'ingénierie
* X40/ X41 — Interfaces bus de terrain pour raccordement esclave

8.5.2 Interface d'ingénierie
Port TCP/ |Fonction Droits d'acceés
UDP

21 TCP |FTP Lecture et écriture dans le systéme de fichier

23 TCP |Telnet Lecture des données de diagnostic construc-
teur

310 TCP | Streaming de données Acces en lecture et écriture a tous les para-
métres indexés

11740 - TCP |Ingénierie CODESYS Lecture et écriture

11743

1740 - 1743 |UDP |Ingénierie CODESYS Lecture et écriture

8.5.3 PROFINET

Port TCP/ |Fonction Droits d'accés

UDP

Détermina- |UDP |PROFINET DCE / RPC Acces en lecture et écriture a tous les para-

tion dyna- métres indexés

mique du

port via End

Point Map-

per

EtherType 8892hex | Echange de données-process Liaison de pilotage

EtherType Editeur d'adresses de SEW Lecture et écriture sur les parameétres

88B5hex d'adresses de l'interface Ethernet

310 TCP | Streaming de données Acces en lecture et écriture a tous les para-
métres indexés

161 UDP |SNMP Acceés en lecture aux bases MIB
(Management Information Base)
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8.6 Cotes MOVI-C® CONTROLLER standard

g SENV K

20

E L3 0

L4 0

)

X80
L/AQ

66

L

==

)

165
]
e — )
35
170

us10

~
|

]
X40
L/AQ

0

L/AQ

i

UHX25A-N

7.5
120 36

f—

20566380555
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