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Introduction

Le groupe SEW-EURODRIVE

1 Introduction
11 Le groupe SEW-EURODRIVE

111 Présence mondiale

Grace a des solutions d'entrainement innovantes pour chaque cas d'application, les
produits et les systtmes SEW trouvent leur utilité dans tous les domaines d'activité.
Que ce soit dans l'industrie automobile, dans l'industrie des matériaux de construction,
dans l'industrie agroalimentaire ou dans l'industrie de transformation des métaux,
choisir une motorisation SEW est un gage de sécurité et d'économie.

Vous trouverez non seulement nos produits et services dans les principales branches
d'activité, mais aussi un interlocuteur SEW proche de vous. Avec des filiales et des
pdles de production répartis dans le monde entier, vous étes assurés d'un produit et
d'un service de qualité ou que vous soyez.

1.1.2 Toujours la solution d'entrainement adaptée

La vaste palette de produits SEW, comprenant, outre le systéme d'entrainement mo-
dulaire des motoréducteurs, également nos unités d'entrainement mécatroniques,
convertisseurs de fréquence, commandes, logiciels et systémes de communication
permet de réaliser la solution d'entrainement optimale pour toutes les applications.

Réducteurs et moteurs

Grace au systéme modulaire, les motoréducteurs peuvent étre combinés individuelle-
ment, en fonction des plages de vitesse et de couple nécessaires, de I'espacement
disponible et des conditions environnantes. Les réducteurs et motoréducteurs se dis-
tinguent par un étagement fin inégalé des plages de puissance et offrent donc d'excel-
lentes conditions économiques pour chaque application.

Les moteurs de SEW-USOCOME peuvent étre montés soit directement, soit a l'aide
d'un adaptateur, sur les réducteurs de SEW-USOCOME. lIs sont conformes a toutes
les prescriptions mondiales en termes d'efficacité énergétique et de spécifications
techniques. Un large éventail d'options et d'accessoires assure une flexibilité optimale,
permettant d'adapter le moteur aux nécessités de I'utilisateur et de I'application.

Variateurs de vitesse

Les variateurs de vitesse MOVITRAC®, MOVIDRIVE® et MOVIAXIS® complétent par-
faitement les motoréducteurs pour former un systeme d'entrainement complet optimal.

Systéme d'automatisation modulaire

Avec la marque MOVI-C®, SEW-USOCOME lance la nouvelle génération de systémes
d'entrainement et d'automatisation. MOVI-C® est un systéme d'automatisation modu-
laire, qui permet une automatisation optimale des installations et machines. Il com-
prend le systeme d'entrainement, les fonctionnalités MotionControl, le systéeme de pi-
lotage et le systéme de visualisation.

Le MOVIDRIVE® modular est un variateur d'application a structure modulaire a la hau-
teur de toutes les applications, allant de la simple régulation de vitesse jusqu'aux en-
tralnements servo avec modéle cinématique. Il est également possible de raccorder
des variateurs monoaxes MOVIDRIVE® system, pour compléter le
MOVIDRIVE® modular. Ces variateurs monoaxes offrent des fonctionnalités similaires
a celles des modules d'axe, tout en disposant d'un raccordement réseau propre. Et
c'est tout particulierement dans les plages de puissance élevées que les
MOVIDRIVE® system complétent les variateurs d'application modulaires.
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Le groupe SEW-EURODRIVE

Les MOVIDRIVE® modular et system sont prévus pour une exploitation avec le
MOVI-C® CONTROLLER, le contréleur de SEW-USOCOME. lIs permettent une liai-
son performante et synchronisée grace a linterface de communication intégrée
EtherCAT®/SBus™"®. Les autres participants EtherCAT® de SEW-USOCOME ou
d'autres fabricants peuvent également étre pilotés et diagnostiqués par le
MOVI-C® CONTROLLER.

Avec sa conception unique, le nouveau logiciel d'ingénierie MOVISUITE® constitue la
plateforme d'exploitation pour tous les composants matériels et logiciels MOVI-C®. Ce
logiciel a été congu dans l'optique d'un raccourcissement conséquent de la durée de
mise en route et assure I'ensemble du processus d'ingénierie, de I'étude jusqu'au dia-
gnostic.

Systémes d'entrainement décentralisés

Pour des installations décentralisées économiques, nous proposons des systémes
d'entrainement tels par exemple les motoréducteurs MOVIMOT® avec convertisseur
de fréquence intégré ou les motoréducteurs MOVI-SWITCH® avec dispositif de com-
mutation et de protection intégré. Grace aux cables hybrides développés et fabriqués
dans nos unités, nous proposons des solutions fonctionnelles trés économiques,
quelle que soit la configuration ou la taille de I'application.

Les moteurs électroniques DRC.., les unités d'entrainement mécatroniques
MOVIGEAR®, les modules électroniques décentralisés MOVIFIT®, les variateurs dé-
centralisés avec fonctions de pilotage, positionnement et application MOVIPRO® ainsi
que les composants MOVITRANS® pour la transmission d'énergie sans contact
viennent compléter notre gamme de systémes d'entrainement décentralisés.

Cette offre modulaire est complétée par le systéme de management de I'énergie intel-
ligent MOVI-DPS®. Avec MOVI-DPS®, nous vous offrons la combinaison gagnante :
gestion durable des ressources et réduction des colts.

En assurant la stabilité du réseau et l'absence de défaillances, le systéme
MOVI-DPS® garantit une disponibilité accrue de l'installation. Que ce soit pour une uti-
lisation mobile ou statique, MOVI-DPS® reléve tous les défis. Le concept MOVI-DPS®
peut également étre combiné a d'autres systémes tels la transmission d'énergie sans
contact MOVITRANS® et offrir ainsi I'avantage d'une synergie supplémentaire.

Réducteurs industriels

Puissance, qualité et robustesse réunies dans un produit de série : grace a leurs
couples élevés, les réducteurs industriels SEW s'occupent des trés grands mouve-
ments. Dans ces cas, le systeme modulaire permet également |'adaptation optimale
des réducteurs industriels aux conditions d'utilisation les plus variées.

Solutions systéme personnalisées MAXOLUTION®

Le concept MAXOLUTION® de SEW-USOCOME permet I'élaboration de solutions
systéme individuelles dans tous les domaines d'automatisation des installations et ma-
chines. Les solutions systéme MAXOLUTION® sont des solutions spécifiques client,
composeées selon les besoins de motorisations électromécaniques, de systémes de
commande, d'éléments de communication et de visualisation de systémes de trans-
mission d'énergie sans contact MOVITRANS® et de prestations variées permettant la
configuration optimale des machines et installations.

MAXOLUTION® combine ainsi les produits d'un systéme modulaire éprouvé avec des
modules innovants pour offrir des solutions systéme individuelles et parfaitement
adaptées a toutes les exigences.

1
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Introduction

Le groupe SEW-EURODRIVE

Sar - flexible — efficace : safetyDRIVE

Toutes les étapes de la production exigent a la fois la sécurité des opérateurs, la pré-
vention des accidents du travail et le fonctionnement de la production sans perturba-
tions. Notre concept de sécurité complet safetyDRIVE permet la réalisation de "ma-
chines sdres" conformes aux directives actuelles en vigueur. Avec des commandes
qui répondent aux exigences respectives des catégories de sécurité ou du niveau de
performance et qui exercent une surveillance en remplacement de coupures.

Tous nos variateurs électroniques intégrent la fonction de mise a disposition de
I'énergie électrique nécessaire a la coupure sire du moteur (STO). Les composants
MOVISAFE?®, déclinés en cartes option intégrables DFS..B ou DCS..B dans le varia-
teur ou en modules contréleur de sécurité UCS..B. modulaires complétent cette offre.
Les modules électroniques décentralisés MOVIFIT® et MOVIPRO® avec fonctions de
sécurité intégrées sont dédiés a I'utilisation dans des installations décentralisées.

Le partenaire idéal

Une présence mondiale, une large gamme de produits et une offre de services variés
font de SEW-USOCOME le partenaire idéal pour la motorisation sur mesure de vos
machines et installations dans toutes les branches d'activité et applications.

Les informations détaillées sur I'ensemble de notre gamme figurent sur notre site in-
ternet ww.usocome.com. Vous y trouverez toutes les informations concernant nos
composants, solutions systéme, prestations et gammes. Notre rubrique "Online Sup-
port" permet le téléchargement d'un grand choix de documentations et aides telles le
configurateur de produit et diverses aides a la détermination.

8 Catalogue — Systémes d'entrainement décentralisés DI2018
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Documentation

1.2 Documentation n

1.2.1 Contenu de cette documentation

Le catalogue Systemes d'entrainement décentralisés contient les descriptions des
produits SEW suivants.

+ Electronique de commande décentralisée (contréleurs)
- MOVIPRO® SDC, ADC
— MOVIFIT® FDC
- MOVIFIT® MC, SC, FC
— Modules répartiteur de bus 2.3, 2.6, 2.7, 2.8, 2.9
— MOVIMOT® MM..D en exécution pour montage a proximité du moteur
— MOVI-SWITCH?® 2S en exécution pour montage a proximité du moteur

Vous trouverez dans le présent catalogue des apergus et / ou des tableaux de combi-
naisons permettant la sélection rapide des entrainements.

+ Entrainements
- MOVIMOT® MM..D
— MOVI-SWITCH® 1EM, 1E, 2S
— Moteurs triphasés des séries DRS.., DRE.., DRN..

1.2.2 Documentation complémentaire

Outre le présent catalogue Systemes d'entrainement décentralisés, les catalogues
SEW suivants fournissent des informations complémentaires :

- Catalogue MOVIGEAR® B

» Catalogue Motoréducteurs DRC..

- Catalogue Motoréducteurs MOVIMOT®

« Complément au catalogue Motoréducteurs MOVIMOT® (technologie LSPM)
» Catalogue Moteurs triphasés DR..

» Catalogue Motoréducteurs DR..

1.3 Noms de produit et marques

Les marques et noms de produit cités dans cette documentation sont des marques
déposées dont la propriété revient aux détenteurs des titres.

14 Mention concernant les droits d'auteur

© 2018 SEW-EURODRIVE. Tous droits réservés. Toute reproduction, exploitation,
diffusion ou autre utilisation — méme partielle — est interdite.
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Description du systéme
Vue d'ensemble des composants des systémes d'entrainement décentralisés

2 Description du systéeme

21 Vue d'ensemble des composants des systéemes d'entrainement
décentralisés

Les chapitres suivants donnent une vue d'ensemble des composants des systémes
d'entrainement décentralisés de SEW.

211 Electronique de commande décentralisée (contréleurs)

MOVIPRO®

Le variateur décentralisé avec fonctions de pilotage, positionnement et application
pour applications complexes est disponible en deux exécutions :

+  MOVIPRO® SDC - variateurs décentralisés avec fonctions de pilotage et position-
nement

«  MOVIPRO® ADC - variateurs décentralisés avec fonctions de pilotage et applica-
tion

Catalogue — Systemes d'entrainement décentralisés DI12018
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Description du systéme 2

Vue d'ensemble des composants des systémes d'entrainement décentralisés

MOVIFIT®

MOVIFIT® FDC

Modules électroniques pour installation déportée innovante n

Le systéme MOVIFIT® associe les qualités éprouvées d'un systéme décentralisé SEW
et des fonctionnalités d'entrainement et de communication modernes, orientées appli-
cation.

Controleurs pour le pilotage de jusqu'a 16 entrainements MOVIGEAR® ou DRC..

USOCOME

Catalogue — Systémes d'entrainement décentralisés DI2018 1 1



2 Description du systéme

Vue d'ensemble des composants des systémes d'entrainement décentralisés

MOVIFIT® MC
Controleurs pour le pilotage de jusqu'a trois entrainements MOVIMOT®
MOVIFIT® SC
Démarreurs-moteur pour le pilotage d'un seul entrainement avec deux sens de rota-
tion ou de deux entrainements avec un sens de rotation
e 7
s
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Description du systéme 2

Vue d'ensemble des composants des systémes d'entrainement décentralisés

MOVIFIT® FC

Convertisseurs de fréquence destinés au pilotage de moteurs triphasés. n

|

e

Interfaces bus de terrain et modules répartiteur de bus

Les modules répartiteur de bus rationalisent la liaison des entrainements avec le
réseau d'alimentation, la tension de commande 24 V et le bus de terrain.

Catalogue — Systémes d'entrainement décentralisés DI2018 1 3
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2 Description du systéme

Vue d'ensemble des composants des systémes d'entrainement décentralisés

2.1.2 Entrainements

MOVIGEAR®
L'unité d'entrainement mécatronique (voir le catalogue MOVIGEAR® B)

Le MOVIGEAR® est une unité d'entrainement mécatronique compacte composée d'un
réducteur, d'un moteur et d'une électronique.

L'unité MOVIGEAR® s'impose par son rendement élevé permettant de réduire le codt
énergétique de votre installation.

1 4 Catalogue — Systémes d'entrainement décentralisés DI2018
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Description du systéme 2

Vue d'ensemble des composants des systémes d'entrainement décentralisés

Moteurs électroniques DRC..
L'unité d'entrainement mécatronique (voir le catalogue Motoréducteurs DRC..) n

Les moteurs électroniques DRC sont des moteurs synchrones a excitation perma-
nente avec électronique intégrée et classe de rendement moteur IE4. lIs permettent
de réduire la consommation énergétique de jusqu'a 50 %.

Les moteurs DRC.. compléetent la gamme des systémes d'entrainement mécatro-
niques avec une solution d'entrainement particulierement flexible pour I'adaptation
d'un réducteur. Un flasque et un bout d'arbre permettent le montage de réducteurs a
engrenages cylindriques, a arbres paralléles ou a couple conique.

il

Catalogue — Systémes d'entrainement décentralisés DI2018 1 5



2 Description du systéeme

Vue d'ensemble des composants des systémes d'entrainement décentralisés

MOVIMOT®

Motoréducteur avec convertisseur de fréquence intégré

Un motoréducteur MOVIMOT®, c'est la combinaison d'un motoréducteur et d'un
convertisseur de fréquence numérique dont les puissances s'échelonnent de 0,37 a
4,0 kW. Tout en intégrant le convertisseur de fréquence, le MOVIMOT® a un en-
combrement pourtant a peine supérieur a celui des motoréducteurs classiques.

»
il
|

La plaque de montage optionnelle permet de monter le convertisseur MOVIMOT® a
proximité du moteur (en déporté).

4
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Description du systéme 2

Vue d'ensemble des composants des systémes d'entrainement décentralisés

MOVI-SWITCH®

Motoréducteur avec dispositif de commutation et de protection intégré

Le MOVI-SWITCH® répond parfaitement a vos besoins si vous recherchez une solu-
tion économique dans la plage jusqu'a 3 kW pour votre installation décentralisée. Ce
motoréducteur, outre une structure compacte et robuste, intégre toutes les fonctions
de commutation et de protection dans la boite a bornes du moteur.

La plaque de montage optionnelle permet de monter le couvercle du MOVI-
SWITCH® 2S a proximité du moteur (en déporté).

USOCOME
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Description du systéeme
Sélection des composants

2.2 Sélection des composants
Le tableau suivant est une aide pour la sélection des éléments décentralisés.
Contréleur | MOVIPRO® MOVIFIT® FC, | MOVIFIT® FDC | MOVIFIT® FDC |Module
MOVIFIT® SC répartiteur de
bus,
MOVIFIT® MC
=
W
Entrainement Moto- Moto- MOVIGEAR® DRC. Motoréducteur
ra ra ®
Application réducteur réducteur SNI DSC SNI DSC MOVIMOT
Ligne de convoyage o o o O o O o
horizontale
Convoyeur d'angle / O o o @) o O G
Plateau tournant
Dispositif de levage o O - - o ) @)
Table de levage a o o - - o o @)
ciseaux
Acheminement de o @) @) ) O ) @)
matériaux cadencé
Convoyeurs a vis - O @) @) O @) )
sans fin
Tambour rotatif ) @) o o o o -
avec positionnement
par codeur
Echange de données- - O o o o o O
process
Prescriptions
Positionnement par ) @) o o ) o -
codeur
Sécurité ) () 6] 6] o ) -10
fonctionnelle
Efficacité O O " " @ @ O
énergétique
Zones humides - o o 6] @) @) O
Applicatif local o o ) G o ) -
Informations (— B22) (—B172) (—B119) (— B 119) (— B 291)
complémentaires (— B172)

O Composant approprié
1) IE4

1 8 Catalogue — Systémes d'entrainement décentralisés DI2018
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Description du systéme 2

Utilisation flexible des composants décentralisés

2.3 Utilisation flexible des composants décentralisés

2.31 Industrie automobile n

L'utilisation flexible des composants décentralisés SEW permet d'obtenir des perfor-
mances optimales de votre installation pour la production automobile.

Positionnement

Applications de
levage

Chariots

Convoyeurs horizon-
taux

Applications de
levage sans codeur

24756156/FR — 07/2018
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2 Description du systéeme
Utilisation flexible des composants décentralisés

2.3.2 Intralogistique

Profitez de l'interaction des composants décentralisés SEW pour obtenir des proces-
sus intralogistiques parfaitement fluides.

Positionnement

Applications de
levage

Chariots

Convoyeurs horizon-
taux

Applications de
levage sans codeur
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Description du systéme 2

Utilisation flexible des composants décentralisés

233 Industrie agroalimentaire

Les composants décentralisés SEW sont aussi parfaitement adaptés a l'industrie n
agroalimentaire.

Positionnement

Applications de
levage

Chariots

Convoyeurs de
palettes

Convoyeurs de
bouteilles

Convoyeurs de
caisses de bouteilles

24756156/FR — 07/2018
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Description de I'appareil

3 MOVIPRO® SDC / ADC

3 MOVIPRO® SDC / ADC

31 Description de I'appareil

Pour assurer le succés face a la concurrence internationale, les installations doivent
étre modulaires et standardisées. Vous pouvez ainsi réagir rapidement et
efficacement aux exigences du marché qui sont en perpétuelle évolution. Le défi
consiste a réduire la complexité des installations tout en augmentant leur
fonctionnalité. Les variateurs décentralisés MOVIPRO® SDC / ADC avec fonctions
de pilotage, positionnement et application combinent toutes les fonctionnalités
nécessaires et facilitent la réalisation d'une installation décentralisée.

e ; T e
e 3 i

15605800331
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3.2

MOVIPRO® SDC / ADC 3
Liste des fonctions MOVIPRO SDC / ADC

Liste des fonctions MOVIPRO® SDC / ADC

Le MOVIPRO® SDC, doté de différentes fonctions de base, constitue la solution idéale
pour les applications simples. Le MOVIPRO ADC s'appuie sur ces fonctions de base “
et offre également des fonctions spécifiques pour les applications plus complexes.

Le graphique suivant présente une vue d'ensemble des fonctions et des options du
MOVIPRO® SDC et du MOVIPRO® ADC.

Interfaces de communication Efficacité énergétique par
complémentaires : raccordement optionnel de
composants de gestion énergétique
. SBUS PLUS
CAN (internelexterne) Paramétrable et librement
RS485 programmable par MOVI-PLC® intégrée

Service Ethernet . , s .
Fonctions de sécurité avancées telles

Bus de sécurité MOVISAFE® p. ex. SBC (Safe Brake Control)

Puissances de 2,2 — 22 kW Fonctions de sécurité
telles STO et SS1

Commande de frein Codeurs moteur et codeurs
machine

(72
c
S
il
o
c
(o}
(18

Entrées et sorties binaires Adaptés pour moteurs
asynchrones et
servomoteurs synchrones

Bus de terrain de types Paramétrables
courants

MOVIPRO® SDC MOVIPRO® ADC

18014403449747467
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MOVIPRO® SDC / ADC
3 Philosophie du produit

3.3 Philosophie du produit

Comme tous les produits SEW, les variateurs MOVIPRO® sont des éléments de notre
systéme modulaire. La gamme des variateurs MOVIPRO® repose sur différents blocs
fonction combinables et configurables.

MOVIPRO®

Puissance
Systéeme de Pilotage
commande

Accessoires Communication

Gestion
énergétique

9007199779352587

Pour chaque application, une solution d'entrainement optimale et compacte est implé-
mentée avec le MOVIPRO®. Cette solution peut répondre a toutes les exigences des
systemes d'entrainement industriels.

34 Caractéristiques générales des appareils MOVIPRO® SDC / ADC

Le MOVIPRO® présente les caractéristiques suivantes :

» Systeme compact : toutes les fonctions d'entrainement importantes sont intégrées
dans un appareil.

» Carter robuste en aluminium

» Installation facile grace a une connectique débrochable

« Puissance : 2,2 kW, 4 kW, 7,5 kW, 11 kW, 15 kW et 22 kW

 Variateurs sur plateforme MOVIDRIVE®

» Raccordements pour codeur moteur et codeur machine

* Reégulation de moteurs synchrones ou asynchrones possible

+ Commande de frein intégrée : DC 24 V, AC 230 V, AC 400 V et AC 460 V
» Raccordement pour résistance de freinage externe

+ Carte-mémoire SD pour remplacement rapide d'appareil

» Boitier de raccordement avec interrupteur marche/arrét et possibilité de distribu-
tion de I'énergie avec architectures linéaires (bus d'alimentation)

24 Catalogue — Systéemes d'entrainement décentralisés DI2018
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3.5

MOVIPRO® SDC / ADC
Caractéristiques supplémentaires des appareils MOVIPRO ADC

Applications de positionnement via des applicatifs

12 entrées binaires et 4 entrées / sorties binaires
Communication possible via les bus de terrain suivants : n

PROFINET IO
EtherNet/IP™
Modbus TCP
PROFIBUS DP-V1
DeviceNet™

Fonctions de sécurité STO, SS1 selon EN 61800-5-2
Niveau de performance d selon EN ISO 13849-1
Appareil PROFlIsafe

Caractéristiques supplémentaires des appareils MOVIPRO® ADC

Le MOVIPRO® ADC présente les caractéristiques suivantes :

Disponible en tant qu'appareil paramétrable ou programmable

Packages communication pour le pilotage d'axes auxiliaires et de capteurs avec
les interfaces suivantes :

Interface SBus™"®

Interface CAN (isolée galvaniquement ou avec DC 24 V)
Interface CAN (bus systéme)

Interface RS485 (isolée galvaniquement ou avec DC 24 V)
Interface bus de sécurité MOVISAFE®

Commande s(re des freins (SBC selon EN 61800-5-2)

Interface de management de I'énergie pour le raccordement de coupleurs d'ali-
mentation et de puissance MOVI-DPS EKK

Disponible avec réinjection sur réseau R15 pour puissances 11 kW et 15 kW

Catalogue — Systémes d'entrainement décentralisés DI2018 2 5



3 MOVIPRO® SDC / ADC

Sécurité fonctionnelle

3.6 Sécurité fonctionnelle

3.6.1 Niveaux d'intégrité de sécurité certifiés

Les appareils des séries MOVIPRO® SDC / ADC répondent aux exigences jusqu'au
niveau de performance d selon EN ISO 13849-1.

3.6.2 Fonctions de base

Les fonctions de sécurité suivantes peuvent étre réalisées de maniére standard a
I'aide d'un MOVIPRQO®.

+ STO (Safe Torque Off / Suppression sdre du couple selon EN 61800-5-2:2007)
par coupure de l'alimentation DC 24 V de sécurité

Lorsque la fonction STO est appliquée, le variateur de fréquence ne délivre pas au
moteur I'énergie lui permettant de générer du couple. Cette fonction de sécurité
correspond a un arrét non controlé selon EN 60204-1:2006, catégorie d'arrét 0.

La coupure de l'alimentation DC 24 V de sécurité doit étre effectuée a l'aide d'un
automate de sécurité externe ou d'un dispositif de coupure sire.

» SS1(c) (Safe Stop / Arrét sar 1, variante de fonction ¢ selon EN 61800-5-2:2007)
par commande externe adaptée (p. ex. dispositif de coupure slre avec coupure
différée)

Respecter la procédure suivante.
— Ralentir I'entrailnement avec la rampe de décélération prédéfinie par consigne.

— Coupure de I'alimentation DC 24 V de sécurité (= activation de la fonction STO)
aprés une temporisation de sécurité prédéfinie.

Cette fonction de sécurité correspond a un arrét contrélé selon EN 60204-1:2006,
catégorie d'arrét 1.

3.6.3 Modules de freinage de sécurité

Le module de freinage de sécurité optionnel permet en plus d'exécuter la fonction de
sécurité SBC (Safe Brake Control) — Commande sire des freins) avec le MOVIPRO®,
+ SBC (Safe Brake Control / Commande sare des freins selon EN 61800-5-2:2007)

Lorsque la fonction SBC est activée, le convertisseur de fréquence met le frein
raccordé hors tension. Cette fonction de sécurité correspond a un arrét non
contrélé selon EN 60204-1:2006, catégorie d'arrét 0.

La coupure de la tension de commande doit s'effectuer a l'aide d'un dispositif de
coupure sdre externe ou d'un automate de sécurité.

3.6.4 Fonction de sécurité avancée avec I'option PROFIsafe S11

Sur la base des fonctions de base, il est possible sur le MOVIPRO® en liaison a
I'option PROFIsafe S11 de piloter les fonctions de sécurité STO ou STO et SBC selon
la configuration d'appareil via PROFIsafe.

Dans ce cas, la communication sire PROFlsafe avec l'automate de sécurité amont
est possible via PROFIBUS ou PROFINET.
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MOVIPRO® SDC / ADC

Echange de données-process

3.7 Echange de données-process

Les paramétres d'entrainement ainsi que les entrées et sorties locales peuvent étre
transmis a l'automate amont dans lequel ils seront traités. L'automate est ainsi en
mesure de piloter les fonctions d'entrainement adéquates.

La communication entre l'automate et les MOVIPRO® est basée sur les données-
process selon le protocole MOVILINK® de SEW qui est ainsi compatible avec les
sous-ensembles décentralisés déja installés de SEW.

Des informations détaillées figurent dans les manuels MOVIPRO® SDC et
MOVIPRO® ADC sur notre site internet.

3.8 Plaques signalétiques

Codification "Type"

Numéro de série
SO#

Product-Key

Chaque variateur MOVIPRO® est équipé de deux plaques signalétiques fournissant
des informations importantes.

Plaque signalétique principale

[1] [2]

| i |||I|I|IL I 0 0 DO LR R

Type: PHC2.A-A..M1-.0A-00/S.. c €
SO#: XXX XXXXXXXX XXX XX

EURODRIVE Eingang / Input Ausgang / Output
U = 3AC380...500V U=3ACO0V..U,
,\Dﬂgfff‘fgé?ﬂ;?ﬂ,' | = 3AC6,3A | = 3AC5A
MOVIPRO f = 50...60Hz f = 0...600Hz
Feldumrichter T = +5..+40°C P = 4,0 kwW/5,5 HP IP54
Field-Inverter

Product-Key: S 0000 5AD2 1234 85

(3]

15689688715

[11 Numéro de série SO#
[2] Codification "Type"
[3] Product-Key

En plus de quelques caractéristiques techniques, du numéro de série "SO#" [1] et de
la Product-Key [3], la plaque signalétique principale indique également la codification
"Type" [2]. Cette derniére codifie les caractéristiques principales d'un MOVIPRO®,
comme p. ex. l'indication de puissance ou la liaison bus de terrain.

Le numéro de série SO# codifie les caractéristiques spécifiques aux commandes du
MOVIPRO®.

La Product-Key codifie toutes les données de configuration du MOVIPRO®. Elle
contient ainsi toutes les données de la plaque signalétique principale et de la plaque
signalétique des modules fonctionnels. Cette Product-Key permet p. ex. de comman-
der trés simplement un MOVIPRO® identique auprés de SEW.

La Product-Key codifie exclusivement I'appareil de base MOVIPRO®. Les accessoires
tels que les résistances de freinage ou les boitiers de raccordement ne sont pas codi-
fiés dans la Product-Key.

3
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MOVIPRO® SDC / ADC

Plagues signalétiques

Plaque signalétique des modules fonctionnels

(1]

~

Type: PHC2..-A..M1-..0A-00/S..
SO#: XXX XXXXXXXX XXX XX
Product-Key: S 0000 5AD2 1234 85

EURODRIVEL Funktionsbaugruppen/function unit

MOVIPRO PFH-......-B..-110.-00/.../000
PFA-MD...B-G..-B...-../C../000
Feldumrichter — PFE-AC...A-...-000A-00/000/000
Field-Inverter
IR A O N OO OO R )
[
[3112]

15689686283

[1] L}nité de communication et de pilotage
[2] Etage de puissance
[3] Alimentation en énergie

La codification des différents modules fonctionnels intégrés dans le MOVIPRO® figure
sur la plaque signalétique des modules fonctionnels. Les modules fonctionnels
contiennent les caractéristiques détaillées d'un MOVIPRO®, comme p. ex. le type de
codeur ou la tension du frein. Ces caractéristiques identifient clairement le type de
MOVIPRO®.
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3.9
3.91

Codification et modules fonctionnels MOVIPRO® ADC

Codification

MOVIPRO® SDC / ADC

Cadification et modules fonctionnels MOVIPRO® ADC

La codification contient les données suivantes :

PHC2.A | Variateur décentralisé avec fonctions pilotage et
application MOVIPRO® ADC
A Alimentation en énergie : courant alternatif triphasé

Puissance nominale d'entrée :
022 [2.2kW
040 |4 kW
075 |7.5kW
110 |11 kW
150 |15 kW
220 |22 kW

M1 1 étage de puissance intégré

Bus de terrain :
P1 PROFIBUS DP-V1
D1 DeviceNet™
E2 |PROFINET IO
E3 EtherNet/IP™, Modbus TCP
Z1 SBus

Type de commande :
1A |ADC
4A Esclave-passerelle

00/... |Option:

00/S11 |Option PROFIsafe S11

3
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Cadification et modules fonctionnels MOVIPRO® ADC

3 MOVIPRO® SDC / ADC

3.9.2 Codifications et modules fonctionnels

Etage de puissance

La codification contient les données suivantes :

PFA-MD

Axe interne sur plateforme MOVIDRIVE®

...B

Type d'axe
022B |2.2 kW
040B |4 kW
075B |7.5 kW
110B |11 kW
150B |15 kW
220B |22 kW

Interface codeur :

GO0 |Sans interface codeur

G10 | Codeur moteur résolveur
Sans codeur machine

G20 |Codeur moteur HIPERFACE®, Sin/Cos, HTL, TTL, RS422
Sans codeur machine

G21 Codeur moteur HIPERFACE®, Sin/Cos, HTL, TTL, RS422
Codeur machine CANopen

G22 | Codeur moteur HIPERFACE®, Sin/Cos, HTL, TTL, RS422

Codeur machine SSI, HIPERFACE®, Sin/Cos, HTL, TTL,
RS422

Commande de frein :

BG |Commande de frein standard

BS Commande de frein avec module de freinage de sécurité
Tension du frein :

02 DC24V

23 |AC230V

40 |AC400V

46 |AC 460V

Raccordement des axes :

11

1 départ moteur standard avec interface STO et 4 entrées d'axe
sur 2 x M12

15

1 départ moteur standard avec interface STO et 2 entrées d'axe
et 1 entrée analogique sur 2 x M12
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MOVIPRO® SDC / ADC
Cadification et modules fonctionnels MOVIPRO® ADC

C../000

Refroidissement :

C01/000

Standard sans groupe ventilation

C02/000

Standard avec groupe ventilation

Unité de communication et de pilotage

La codification contient les données suivantes :

PFH

Pilotage / communication

Bus de terrain :

P1 PROFIBUS DP-V1
D1 DeviceNet™
E2 PROFINET 1O
E3 EtherNet/IP™/Modbus/TCP
Z1 SBus
Type de commande :
1A |ADC
4A Esclave-passerelle

Module mémoire :

H Emplacement carte-mémoire SD pour fonctions paramétrables
et programmables
D Interrupteur DIP

Version technologique T2 :

0

OMH41B-TO0 (avec module mémoire H)

Esclave sans carte mémoire SD (avec module mémoire D)

OMH41B-T1

OMH41B-T2

OMH41B-T3

AW IN|~

OMH41B-T4

Interface bus de terrain :

B11 | PROFIBUS, module de bus 2 x M12
B12 |DeviceNet™, module de bus 2 x M12
B13 | SBus, module de bus 2 x M12

B53 |Ethernet, 2 x M12

B63 | Ethernet, 2 x Push-Pull RJ45

B64 | Ethernet, 2 x Push-Pull SCRJ

12 entrées binaires et 4 entrées / sorties binaires

3
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Cadification et modules fonctionnels MOVIPRO® ADC

3 MOVIPRO® SDC / ADC

Package communication :

00 Sans package communication

01 Interface SBus™"®
Interface CAN — externe (isolée galvaniquement)
Interface RS485 — externe (isolée galvaniquement)

02 Interface SBus™"®
Interface CAN — externe (isolée galvaniquement)
Interface S485 — externe (avec DC 24 V)

03 Interface SBus™"S
Interface CAN — externe (avec DC 24 V)
Interface RS485 — externe (avec DC 24 V)

04 Interface SBus™YS
Interface CAN — externe (avec DC 24 V)
Interface RS485 — externe (isolée galvaniquement)

06 Interface d'ingénierie Ethernet
Interface CAN — externe (avec DC 24 V)
Interface RS485 — externe (avec DC 24 V)

10 Interface bus de sécurité MOVISAFE®
Interface CAN — externe (isolée galvaniquement)
Interface CAN — bus systéme (avec DC 24 V)

11 Interface bus de sécurité MOVISAFE®
Interface RS485 — externe (isolée galvaniquement)
Interface CAN — bus systéme (avec DC 24 V)

12 Interface d'ingénierie Ethernet
Interface CAN — externe (isolée galvaniquement)
Interface RS485 — externe (isolée galvaniquement)

00/.../000 | Option:
00/000/0 | Sans option 1
00
00/ Option PROFIsafe S11
S11/000
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MOVIPRO® SDC / ADC 3
Cadification et modules fonctionnels MOVIPRO® ADC

Alimentation en énergie

La codification contient les données suivantes :

PFE Energie

AC...A |Courant alternatif triphasé avec les puissances d'entrée maximales
suivantes :

080 |8 kW pour appareils 2.2 kW, 4 kW, 7.5 kW
160 |16 kW pour appareils 11 kW, 15 kW
300 |30 kW uniquement appareils 22 kW

Raccordement alimentation :
001 | Céable de raccordement 2.2 kW, 4 kW, 7.5 kW
002 |Cable de raccordement 11 kW, 15 kW, 22 kW
101 | Boitier de raccordement 2.2 kW, 4 kW, 7.5 kW
102 |Boitier de raccordement 11 kW, 15 kW, 22 kW

000A Sans alimentation en basse tension pour composants externes

00/... Gestion énergétique

00/000 | Sans gestion énergétique

00/ |Module de réinjection sur réseau
R15

00/ |Raccordement pour composants de management de I'énergie
E42 |externes

000 Sans option
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3 MOVIPRO® SDC / ADC
Cadification et modules fonctionnels MOVIPRO® SDC

3.10 Codification et modules fonctionnels MOVIPRO® SDC
3.10.1 Codification

La codification contient les données suivantes :

PHC2.A | Variateur décentralisé avec fonctions pilotage et application
MOVIPRO® SDC

A Alimentation en énergie : courant alternatif triphasé

Puissance nominale d'entrée :

022 |2.2kW
040 |4 kW

075 |7.5kW
110 |11 kW
150 |15 kW
220 |22 kW

M1 1 étage de puissance intégré

Bus de terrain :

P1 PROFIBUS DP-V1

D1 DeviceNet™

E2 PROFINET 10

E3 EtherNet/IP™, Modbus/TCP

0A Type de commande : SDC

00/... |Option:

00/S11 | Option PROFlsafe S11

34 Catalogue — Systémes d'entrainement décentralisés DI2018

24756156/FR — 07/2018



24756156/FR — 07/2018

MOVIPRO® SDC / ADC
Cadification et modules fonctionnels MOVIPRO® SDC

3.10.2 Codifications et modules fonctionnels

Etage de puissance

La codification contient les données suivantes :

PFA-MD | Axe interne sur plateforme MOVIDRIVE®
...B Type d'axe
022B 2.2 kW
040B |4 kW
075B | 7.5 kW
110B |11 kW
150B |15 kW
220B |22 kW
G.. Interface codeur :
GO0 |Sans interface codeur
G10 | Codeur moteur résolveur
Sans codeur machine
G20 |Codeur moteur HIPERFACES, sin/cos, TTL, HTL, RS422
Sans codeur machine
G21 |Codeur moteur HIPERFACE?, sin/cos, TTL, HTL, RS422
Codeur machine CANopen
G22 |Codeur moteur HIPERFACE?, sin/cos, TTL, HTL, RS422
Codeur machine SSI, HIPERFACE®, sin/cos, HTL, TTL, RS422
BG.. |Tension du frein:
BG02 |DC24V
BG23 |AC 230V
BG40 |AC 400V
BG46 |AC 460V
Raccordement des axes :
11 1 départ moteur standard avec interface STO et 4 entrées d'axe
sur2 x M12
15 1 départ moteur standard avec interface STO et 2 entrées d'axe
et 1 entrée analogique sur 2 x M12
/
C../000 | Refroidissement :

C01/000

Standard sans groupe ventilation

C02/000

Standard avec groupe ventilation

3
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3 MOVIPRO® SDC / ADC
Cadification et modules fonctionnels MOVIPRO® SDC

Unité de communication et de pilotage

La codification contient les données suivantes :

PFH | Pilotage / communication
Bus de terrain :
P1 PROFIBUS DP-V1
D1 DeviceNet™
E2 PROFINET 10
E3 EtherNet/IP™/Modbus/TCP
0A Type de commande : SDC
Cco Module-mémoire/niveau technologique requis : OMC_TO
B.. Interface bus de terrain :
B11 |PROFIBUS, module de bus 2 x M12
B12 |DeviceNet™, module de bus 2 x M12
B53 |Ethernet, 2 x M12
B63 |Ethernet, 2 x Push-Pull RJ45
B64 | Ethernet, 2 x Push-Pull SCRJ
" 12 entrées binaires et 4 entrées / sorties binaires
00 Sans package communication
00/.../000 | Option :
00/000/0 | Sans option 1
00
00/ Option PROFIsafe S11
S11/000
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Alimentation en énergie

MOVIPRO® SDC / ADC 3
Cadification et modules fonctionnels MOVIPRO® SDC

La codification contient les données suivantes :

PFE

Energie

AC...A

Courant alternatif triphasé avec les puissances d'entrée maximales
suivantes :

080 |8 kW pour appareils 2.2 kW, 4 kW, 7.5 kW

160 |16 kW pour appareils 11 kW, 15 kW

300 |30 kW uniquement appareils 22 kW

Raccordement alimentation

001 |Cable de raccordement 2.2 kW, 4 kW, 7.5 kW

002 |Cable de raccordement 11 kW, 15 kW, 22 kW

101 |Boitier de raccordement 2.2 kW, 4 kW, 7.5 kW

102 |Boitier de raccordement 11 kW, 15 kW, 22 kW

000A

Sans alimentation en basse tension pour composants externes

00/000/000

Sans option
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3 MOVIPRO® SDC / ADC
Présentation de I'appareil MOVIPRO® SDC / ADC

3.11 Composition des MOVIPRO® SDC / ADC
3111 2,2kW, 4 kW, 7,5 kW

Les illustrations suivantes présentent la structure de I'appareil.

(1]
(2]
(3]
(4]
(3]
(6]
[7]

1 2 (3]

£ |

[4]

[7] (6] (5]

9007201903278475

Couvercle de l'appareil

Cache pour carte mémoire

Module de service

Boitier de raccordement (optionnel)

Profil des rainuresen T

Ailettes de refroidissement

Barrette de raccordement (raccordements selon exécution de l'appareil)

3 8 Catalogue — Systémes d'entrainement décentralisés DI2018
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3.11.2

MOVIPRO® SDC / ADC 3
Présentation de I'appareil MOVIPRO® SDC / ADC

11 kW, 15 kW, 22 kW

Les illustrations suivantes présentent la structure de I'appareil.

(1]
(2]
(3]
(4]
3]
(6]
[7]
(8]

M @ [3] [ 3
i a a\ o\ 2000

(4]

8] 7] (6] (3]

9007201915563659

Couvercle de l'appareil

Cache pour carte mémoire

Module de service

Boitier de raccordement (optionnel)

Profil des rainures en T

Groupe de ventilation (optionnel pour 11 kW, obligatoire pour 15 kW et 22 kW)
Ailettes de refroidissement

Barrette de raccordement (raccordements selon exécution de I'appareil)
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3 MOVIPRO® SDC / ADC
Présentation de I'appareil MOVIPRO® SDC / ADC

11 kW, 15 kW avec module de réinjection sur réseau R15

L'illustration suivante montre la structure de I'appareil avec module de réinjection sur

réseau R15:
1] [2] [3]
y A e AN/ 7 {887
° 2l 200 LA ., .
© ) =
[€)
] ;
&Y o
[4]
®
®
° s "ﬁ/
® ° o
81 (7] [6] [5]
18014402037488011

[11 Couvercle de l'appareil

[2] Cache pour carte mémoire

[3] Module de service

[4] Boitier de raccordement (optionnel)

[5] Profil des rainuresen T

[6] Groupe de ventilation

[71 Ailettes de refroidissement

[8] Barrette de raccordement (raccordements selon exécution de |'appareil)
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MOVIPRO® SDC / ADC
Choix du MOVIPRO® adapté pour votre unité d'entrainement

3.12

Choix du MOVIPRO® adapté pour votre unité d'entrainement

Afin de choisir I'appareil adapté pour votre application, vous trouverez ci-aprés une
vue d'ensemble des étapes de configuration nécessaires.

|}

:

!

:

9007204639574667

USOCOME

3
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MOVIPRO® SDC /
3 Choix du MOVIPRO®

ADC

adapté pour votre unité d'entrainement

3.12.1 Sélectionner le type de produit

En fonction des exigences posées, sélectionner un MOVIPRO® SDC ou un
MOVIPRO® ADC. Les informations détaillées concernant les produits figurent dans les
chapitres suivants.

3.12.2 Norme électrique

En fonction du pays dans lequel l'installation se trouve, il est possible de choisir entre
deux normes électriques pour le MOVIPRO®.

3.12.3 Bus de terra

CEl
UL (spécialement pour le marché nord-américain)

in

Différents types de bus de terrain peuvent étre sélectionnés pour le MOVIPRO®.

PROFIBUS DP-V1
EtherNet/IP™
Modbus/TCP
PROFINET IO
DeviceNet™

SBus

3.12.4 Raccordements bus de terrain

En fonction du type de bus de terrain sélectionné, les modes de raccordement
suivants sont disponibles pour le MOVIPRO®.

Bus de terrain Mode de raccordement

PROFIBUS DP-V1 Module DIP PROFIBUS avec 2 connecteurs M12
EtherNet/IP™, Modbus/ |2 connecteurs M12, détrompage D, Ethernet, cuivre
TCP

2 connecteurs RJ45 Push-Pull, Ethernet, cuivre

PROFINET IO 2 connecteurs M12, détrompage D, Ethernet, cuivre

2 connecteurs RJ45 Push-Pull, Ethernet, cuivre

2 connecteurs Push-Pull SCRJ (POF)

DeviceNet™ Module DIP DeviceNet™ avec 2 connecteurs M12

SBus Module DIP esclave SBus avec deux connecteurs M12
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MOVIPRO® SDC / ADC
Choix du MOVIPRO® adapté pour votre unité d'entrainement

3.12.5 Variantes (uniquement sur MOVIPRO® ADC)

Sur un MOVIPRO® ADC, il est possible de sélectionner la carte-mémoire SD
OMH_TO — OMH_T4 selon les fonctionnalités requises.

Vous pouvez ensuite choisir si vous souhaitez paramétrer ou programmer le
MOVIPRO® ADC.

Paramétrage Il est possible de paramétrer le MOVIPRO® ADC tout simplement a 'aide du logiciel
de configuration Application Configurator. Avec le configurateur d'application, I'utilisa-
teur dispose d'un outil de configuration et de diagnostic.

Programmation Pour les déplacements complexes automatisés, il est possible de programmer le pro-
gramme utilisateur pour votre MOVIPRO® ADC. Vous étes assistés de fagon optimale
par le logiciel de programmation PLC-Editor.

Selon les fonctions, il est possible pour chaque carte-mémoire SD de choisir entre dif-
férentes versions technologiques.

Le tableau suivant donne une vue d'ensemble des fonctions disponibles :

Version Description
i‘:;'t‘e“‘r"::f’r:gl‘: sp |Apblication Configurator (CCU) Editeur PLC (MOVI-PLC®)
(option)
T0 » Définition de vitesse MultiMotion light
» Positionnement par bus * Reégulation de vitesse
*  Module universel + Positionnement

* Positionnement sur cames

T2 - MultiMotion

* Régulation de vitesse

+ Positionnement

» Came électronique

* Reéducteur électronique

24756156/FR — 07/2018

REMARQUE

Cas particulier des appareils de type passerelle esclave SBus (PHC...Z14A) : ces ap-
pareils ne contiennent pas d'unité de pilotage programmable ou paramétrable (CCU/
MOVI-PLC®) et ne peuvent par conséquent pas étre paramétrés ou programmeés
pour une application. L'application CCU/MOVI-PLC® doit étre implémentée dans le
maitre. Les applicatifs IPOS peuvent également étre utilisés dans des esclaves
SBus.

jde

3.12.6 Option de sécurité

Lorsque le PROFIBUS ou le PROFINET a été choisi comme bus de terrain, I'option de
sécurité PROFIsafe S11 peut étre sélectionnée en option.

L'option PROFIsafe S11 permet de piloter via le bus de terrain les fonctions de sécu-
rit¢ STO ou STO et SBC via PROFIsafe, en fonction de la configuration de I'appareil.
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MOVIPRO® SDC / ADC
Choix du MOVIPRO® adapté pour votre unité d'entrainement

3.12.7 Entrées et sorties binaires (unité de communication et de pilotage)

Chaque MOVIPRO® dispose en standard de 12 entrées binaires et de 4
entrées / sorties binaires.

L'illustration suivante présente, a titre d'exemple, les possibilités de raccordement.

©000
®000
]

—

5393060875

2 —|—C:l ”)
[1  MOVIPRO®

[2] Boitier de raccordement capteurs - actionneurs avec connecteurs M23 et M12,
p. ex.

* interrupteurs

* capteurs inductifs

« cellules photoélectriques
* lampes témoin etc.
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MOVIPRO® SDC / ADC
Choix du MOVIPRO® adapté pour votre unité d'entrainement

3.12.8 Packages communication (uniquement sur MOVIPRO® ADC)

Pour la communication avec des axes auxiliaires externes comme p. ex. le MOVIFIT®
ou le MOVIGEARS?, il est possible de choisir, en complément, différents packages
communication pour le MOVIPRO® ADC.

Package communication 1

Le package communication 1 contient les interfaces supplémentaires suivantes.

Interface

[A] Interface SBus™ VS

[B] Interface CAN (isolée galvaniquement)
[C] Interface RS485 (isolée galvaniquement)

L'illustration suivante présente, a titre d'exemple, les possibilités de raccordement.

MOVIMOT®

Esclave MOVIFIT® MOVIGEAR® DSC

ou

Servomoteur décentralisé (en préparation)

[A] Interface SBus™S
[B] Interface CAN (isolée galvaniquement)
[C] Interface RS485 (isolée galvaniquement)
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MOVIPRO® SDC / ADC
Choix du MOVIPRO® adapté pour votre unité d'entrainement

Package communication 2

Le package communication 2 contient les interfaces supplémentaires suivantes.

Interface

[A] Interface SBus™VS

[B] Interface CAN (isolée galvaniquement)
[C] Interface RS485 (avec DC 24 V)

L'illustration suivante présente, a titre d'exemple, les possibilités de raccordement.

Scanner code-barres Lecteur RFID

ou

Esclave MOVIFIT® MOVIGEAR® DSC
Y |

——
. F

—

Servomoteur décentralisé (en préparation)

- =l

—

[A] Interface SBus™s
[B] Interface CAN (isolée galvaniquement)
[C] Interface RS485 (avec DC 24 V)
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MOVIPRO® SDC / ADC 3

Choix du MOVIPRO® adapté pour votre unité d'entrainement

Package communication 3

Le package communication 3 contient les interfaces supplémentaires suivantes.

Interface

[A] Interface SBus™VS

[B] Interface CAN (avec DC 24 V)
[C] Interface RS485 (avec DC 24 V)

L'illustration suivante présente, a titre d'exemple, les possibilités de raccordement.

Scanner code-barres Lecteur RFID

ou

Scanner code-barres Lecteur RFID

oy
—— ou :

Servomoteur décentralisé (en préparation)

[A] Interface SBus™s

~ =l

[B] Interface CAN (avec DC 24 V)
[C] Interface RS485 (avec DC 24 V)
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MOVIPRO® SDC / ADC
Choix du MOVIPRO® adapté pour votre unité d'entrainement

Package communication 4

Le package communication 4 contient les interfaces supplémentaires suivantes.

Interface

[A] Interface SBus™VS

[B] Interface CAN (avec DC 24 V)

[C] Interface RS485 (isolée galvaniquement)

L'illustration suivante présente, a titre d'exemple, les possibilités de raccordement.

MOVIMOT®

Scanner code-barres Lecteur RFID

ey
———— ou

Servomoteur décentralisé (en préparation)

~ =
[A] Interface SBus™s

[B] Interface CAN (avec DC 24 V)
[C] Interface RS485 (isolée galvaniquement)
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MOVIPRO® SDC / ADC
Choix du MOVIPRO® adapté pour votre unité d'entrainement

Package communication 6

Le package communication 6 contient les interfaces supplémentaires suivantes.

Interface

[A] Interface d'ingénierie Ethernet (sans DC 24 V)
[B] Interface CAN (avec DC 24 V)

[C] Interface RS485 (avec DC 24 V)

L'illustration suivante présente, a titre d'exemple, les possibilités de raccordement.

(Al
(B]
[C]

Scanner code-barres  Lecteur RFID

ety N @

&
Barcode-Scanner Lecteur RFID
ey @
—— ou :
&

Participant Ethernet

Interface d'ingénierie Ethernet (sans DC 24 V)
Interface CAN (avec DC 24 V)
Interface RS485 (avec DC 24 V)
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MOVIPRO® SDC / ADC
Choix du MOVIPRO® adapté pour votre unité d'entrainement

Package communication 10

Le package communication 10 contient les interfaces supplémentaires suivantes.

Interface

[A] Interface bus de sécurité MOVISAFE®

[B] Interface CAN — Externe (isolée galvaniquement)
[C] Interface CAN — bus systéme (avec DC 24 V)

L'illustration suivante présente, a titre d'exemple, les possibilités de raccordement.

Raccordement pour paramétrage
MOVISAFE®
Module de sécurité UCS..B

Esclave MOVIFIT® MOVIGEAR® DSC

.- B

MOVISAFE®
Module de sécurité UCS..B

[A] Interface bus de sécurité MOVISAFE®
[B] Interface CAN — Externe (isolée galvaniquement)
[C] Interface CAN — bus systéme (avec DC 24 V)
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MOVIPRO® SDC / ADC
Choix du MOVIPRO® adapté pour votre unité d'entrainement

Package communication 11

Le package communication 11 contient les interfaces supplémentaires suivantes.

Interface

[A] Interface bus de sécurité MOVISAFE®

[B] Interface RS485 (isolée galvaniquement)

[C] Interface CAN — bus systéme (avec DC 24 V)

L'illustration suivante présente, a titre d'exemple, les possibilités de raccordement.

[A]
(B]
[C]

Raccordement pour paramétrage
MOVISAFE®
Module de sécurité UCS..B

MOVISAFE®
Module de sécurité UCS..B

Interface bus de sécurité MOVISAFE®
Interface RS485 (isolée galvaniquement)
Interface CAN — bus systéme (avec DC 24 V)
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3 MOVIPRO® SDC / ADC

Choix du MOVIPRO® adapté pour votre unité d'entrainement

Package communication 12

Le package communication 12 contient les interfaces supplémentaires suivantes.

Interfaces

[A] Interface d'ingénierie Ethernet (sans DC 24 V)
[B] Interface CAN — externe (isolée galvaniquement)
[C] Interface RS485 (isolée galvaniquement)

L'illustration suivante présente, a titre d'exemple, les possibilités de raccordement.

MOVIGEAR® DSC

Participant Ethernet
M)

>m

~—

24232395787

[A] Interface d'ingénierie Ethernet (sans DC 24 V)
[B] Interface CAN — externe (isolée galvaniquement)
[C] Interface RS485 (isolée galvaniquement)
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3.12.9 Puissance

MOVIPRO® SDC / ADC
Choix du MOVIPRO® adapté pour votre unité d'entrainement

En fonction de l'entrainement raccordé, il est possible de choisir entre différents

niveaux de performance du MOVIPRO®. n
o 2,2KkW

« 4 kW

e 7,5kW

« 11kW

« 15kW

o 22 kW

3.12.10 Codeurs moteur

[0

Pour le raccordement d'un moteur avec codeur sur le MOVIPRO®, il est possible de
choisir entre les types de codeurs moteurs suivants pour I'option traitement codeur :

* Résolveur
« sin/cos, TTL, HTL, HIPERFACE®, RS422

REMARQUE

Le choix d'un codeur machine est proposé dans le configurateur uniquement en cas
de sélection "Sin/Cos", "TTL", "HTL", "HIPERFACE® ou "RS422" pour le codeur
moteur. En cas de sélection "aucun" ou "Résolveur”, il n'est pas possible de configu-
rer un codeur machine.

3.12.11 Codeur machine

Si un codeur machine doit étre lu a l'aide du MOVIPRO®, il est possible, pour I'option
"Lecture codeur", de choisir entre les types de codeurs machine suivants.

+  CANopen
s S8I, sin/cos, TTL, HTL, HIPERFACE?®, RS422

3.12.12 Commande de frein

La commande de frein assure l'alimentation et le pilotage des freins a disque SEW.
Seuls les freins a disque homologués de SEW peuvent étre raccordés sur l'appareil.

Tensions de freinage Module fonctionnel
DC 24V PFA-MD...B-G..-BG02-../C../000
AC 230V PFA-MD...B-G..-BG23-../C../000
AC 400V PFA-MD...B-G..-BG40-../C../000
AC 460 V PFA-MD...B-G..-BG46-../C../000
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MOVIPRO® SDC / ADC
Choix du MOVIPRO® adapté pour votre unité d'entrainement

Module de freinage de sécurité (uniquement sur MOVIPRO® ADC)

jde

Le module de freinage de sécurité permet I'exécution de la fonction de sécurité
Safe Brake Control (SBC). La fonction SBC est possible avec les tensions de freinage
suivantes.

Tensions de freinage Module fonctionnel
AC 230V PFA-MD...B-G..-BS23-../C../000
AC 400V PFA-MD...B-G..-BS40-../C../000
AC 460V PFA-MD...B-G..-BS46-../C../000
REMARQUE

Pour plus d'informations, consulter le manuel Sécurité fonctionnelle pour
MOVIPRO® ADC.

3.12.13 Entrées d'axe (étage de puissance)

Les capteurs et actionneurs peuvent étre raccordés via les entrées d'axe.
En fonction de I'exécution, I'appareil est doté des entrées d'axe suivantes.
* 4 entrées d'axe binaires

« 2 entrées d'axe binaires et 1 entrée d'axe analogique

L'illustration suivante montre le raccordement des capteurs et des actionneurs sur les
entrées d'axe.

4 B[
15290821899
[1] MOVIPRO®

[2] Capteur inductif
[3]+[4] Interrupteurs
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MOVIPRO® SDC / ADC
Choix du MOVIPRO® adapté pour votre unité d'entrainement

3.12.14 Raccordement de I'alimentation

Il est possible de choisir si le MOVIPRO® doit étre alimenté directement via un
connecteur d'alimentation ou via un boitier de raccordement. n

Le boitier de raccordement présente les avantages suivants :

« Séparation du réseau du MOVIPRO® via un interrupteur marche/arrét intégré avec
retour signal

» Variantes pour installation conforme a la norme UL avec disjoncteur-moteur inté-
gré ("branch protection")

» Chalnage des tensions raccordées pour les architectures linéaires

3.12.15 Management de I'énergie (uniquement sur MOVIPRO® ADC)

Au lieu d'utiliser une résistance de freinage, qui convertit I'énergie en générateur en
chaleur, il est également possible de stocker ou de réinjecter I'énergie excédentaire
dans le réseau.

Le systéme modulaire MOVIPRO® offre les fonctions supplémentaires suivantes :
* Interface de management de I'énergie (a partir de 4 kW)
* Réinjection sur réseau R15 (11 kW et 15 kW)

Interface de management de I'énergie (a partir de 4 kW)

L'interface de management de I'énergie permet de raccorder un coupleur d'alimenta-
tion et de puissance MOVI-DPS sur le MOVIPRO® ADC.

Avantages
» Stockage décentralisé de I'énergie
* Mise a disposition décentralisée d'énergie
» Optimisation énergétique des applicatifs et installations
» Réduction du colt de fonctionnement global
» Réduction des colts d'infrastructure réseau
» Augmentation de la sécurité de processus en cas de coupure réseau

Modes d'exploitation
Alimentation par + Exploitation sans alimentation réseau permanente
tampon d'énergie - Stockage de I'énergie dans le systéme de stockage MOVI-DPS

» Exploitation de I'énergie supplémentaire nécessaire issue du systéme de stockage

MOVI-DPS
Alimentation sur * Reéduction des pics de charge.
réseau «  Economies d'énergie.
» Stockage de I'énergie en générateur dans le systéme de stockage MOVI-DPS.
Applications
Alimentation par » Systémes de transport autoguidés ( AGV)

tampon d'énergie — Charges lourdes

— Charges légéres
e Transbordeur transversal
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Alimentation sur .
réseau

Satellites dans les magasins grande hauteur

Axes de levage et de translation pour transstockeurs
Stations de levage pour chariots de convoyeurs aériens
Convoyeurs verticaux

Réinjection sur réseau R15 (11 kW et 15 kW)

Il est possible de configurer la réinjection sur réseau R15 sur les MOVIPRO® ADC
avec une puissance de 11 kW ou de 15 kW. Le MOVIPRO® ADC contient d'ores et
déja les selfs-réseau nécessaires et le filtre réseau.

Applications typiques pour l'utilisation de systémes de réinjection sur réseau :

Dispositifs de levage
Transstockeurs
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MOVIPRO® SDC / ADC 3

Accessoires

3.13 Accessoires

3.13.1 Boitier de raccordement
Fonctionnalités n

Le boitier de raccordement permet I'exécution des fonctions suivantes :
* Raccordement au réseau AC 400 V

* Raccordement a la tension de sauvegarde DC 24 V

« Alimentation DC 24 V du MOVIPRO® via son alimentation intégrée
» Chainage des tensions raccordées

e Séparation du réseau du MOVIPRO® raccordé via l'interrupteur marche/arrét du
boitier de raccordement

Présentation de I'appareil

L'illustration suivante présente les éléments les plus importants du boitier de raccorde-
ment.

(3]

(4]

9007201302901515

[11  Raccordement du MOVIPRO® (Han® 10 B, femelle)

[2] Entrée de puissance borne X1

[3] Facade de raccordement

[4] Interrupteur marche/arrét

[5] CEillet de suspension (pour maintenir le boitier de raccordement, p. ex. pendant
le remplacement d'un MOVIPRO®)
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3 MOVIPRO® SDC / ADC

Accessoires

Codification

La codification contient les données suivantes :

PZM2xA

Boitier de raccordement du MOVIPRO®

A..

Puissance maximale :

022 |2.2kW
040 |4 kW

075 |7.5kW
150 |15 kW
220 |22 kW

Type d'interrupteur / exécution :

D02-00

Interrupteur-sectionneur jusqu'a 16 A

DO03-00

Interrupteur-sectionneur jusqu'a 32 A

D04-00

Interrupteur-sectionneur jusqu'a 42 A

M13-00

Protection de la liaison et de l'appareil jusqu'a 5 A

M14-00

Protection de la liaison et de l'appareil jusqu'a 9 A

M16-00

Protection de la liaison et de I'appareil jusqu'a 15 A

Affectation des boitiers de raccordement

Le tableau suivant indique les combinaisons des boitiers de raccordement avec les

MOVIPRO® des différentes puissances :

Boitier de raccordement Référence 22kW | 4kW | 75kW | 11 kW | 15 kW | 22 kW
PZM2xA-A075-D02-00 18250149 . o .

PZM2xA-A150-D03-00 18250157 . . . . .
PZM2xA-A220-D04-00 28218264 . . . . . .
PZM2xA-A022-M13-00 18250238 .

PZM2xA-A040-M14-00 18250165 o

PZM2xA-A075-M16-00 18250173 .
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MOVIPRO® SDC / ADC 3

Accessoires

Interrupteur marche/arrét

L'interrupteur marche/arrét sert a couper I'alimentation en tension AC 400 V dans le
boitier de raccordement. L'interrupteur marche/arrét dispose d'emplacements pour
trois cadenas. Lorsque l'interrupteur marche/arrét est en position "0", le MOVIPRO®
est séparé de l'alimentation AC 400 V.

En fonction des types d'appareils, les boitiers de raccordement sont équipés de divers
interrupteurs marche/arrét :

* Interrupteur-sectionneur D..
» Protection de la liaison et de I'appareil M..

Interrupteur-sectionneur D..

Selon la puissance, les interrupteurs-sectionneurs suivants sont possibles :

Puissance Abréviation Description

jusqu'a 7.5 kW D02 Interrupteur-sectionneur jusqu'a 16 A
jusqu'a 15 kW D03 Interrupteur-sectionneur jusqu'a 32 A
jusqu'a 22 kW D04 Interrupteur-sectionneur jusqu'a 42 A

Protection de la liaison et de I'appareil M..

En fonction de la puissance, les protections de liaison et d'appareil suivantes sont

possibles :

Puissance Abréviation Description

jusqu'a 2.2 kW M13 Protection de la liaison et de I'appareil
jusqu'a 5 A

jusqu'a 4 kW M14 Protection de la liaison et de I'appareil
jusqu'a 9 A

jusqu'a 7.5 kW M16 Protection de la liaison et de I'appareil
jusqu'a 15 A
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MOVIPRO® SDC / ADC

Accessoires

Caractéristiques techniques

Appareil de base
Boitier de raccordement

Description PZM2xA- | PZM2xA- | PZM2xA- | PZM2xA- | PZM2xA- | PZM2xA-
A022- A040- A075- A075- A150- A220-
M13-00 M14-00 M16-00 D02-00 D03-00 D04-00
2.2 kW 4 kW 7.5 kW 7.5 kW 15 kW 22 kW"

Avec protection de la liaison et de | Avec interrupteur-sectionneur
I'appareil
Température ambiante +5-+40°C

(pas de condensation)

Déclassement Réduction Py : 3 % Iy par K

Température ambiante 38,,,,, Jusqu'a 60 °C maximum

Classe de température EN 60721-3-3, classe 3K3

Température de -25-+70 °C

stockage 9,

Indice de protection IP20, IP54 (a I'état monté)

Poids 2.5kg

Dimensions L x H x P 139 mm x 116 mm x 341 mm

Sortie de I'appareil pour MOVIPRO®

Courant nominal 5A 9A 15A 16 A 32 A 42 A
Protection intégrée de 5A 9A 15A - - -
l'appareil

Puissance de commutation 2.2 kW 4 kW 7.5 kW 7.5 kW 15 kW 22 kW
maximale

(CEI, AC 3)

Entrée de I'appareil

Tension réseau U, 3 AC 380V -500V

Fréquence réseau f 50 -60 Hz +5 %

Tension d'entrée
alimentation réseau

2.5 mm? — 10 mm? (flexible avec embout)

Section des bornes 24 V 1.5 mm? — 6 mm? (flexible avec embout)

Fusible amont 60 A 35 A? 50 A?

maximal admissible

(caractéristique gL )

1) Il n'y a pas d'homologation UL pour la variante 22 kW. Il y a uniquement une homologation CEI.
2) En cas d'un installation conforme a la norme UL, tenir compte également du fusible maximal admissible pour le MOVIPRO® raccor-
dé. Tenir compte de la plus petite valeur de fusible.
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Cotes

MOVIPRO® SDC / ADC 3

Accessoires

Le schéma suivant indique les cotes mécaniques de I'appareil en mm.

M32 x 1.5 (2x)

341

M25 x 1.5 (2x)

N
_ 10 o
A
_\
\
©
(32)
Y __]
44
- 139 .
N
[qV]
18014400561940363
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3 MOVIPRO® SDC / ADC

Accessoires

3.13.2 Résistances de freinage externes

Les résistances de freinage externes sont décrites au chapitre "Résistances de frei-
nage externes pour MOVIPRO®" (— B 452).

3.13.3 Boitier de raccordement capteurs - actionneurs

Le boftier de raccordement capteurs - actionneurs permet, en fonction de I'exécution,
de raccorder de 4 a 8 capteurs/actionneurs sur le MOVIPRO®. Le boitier de raccorde-
ment capteurs - actionneurs occupe un seul connecteur pour les entrées et sorties di-
gitales sur le MOVIPRO®. Pour utiliser toutes les entrées et sorties digitales, raccorder
deux boites de raccordement capteurs/actionneurs sur le MOVIPRO®.

Le boitier de raccordement capteurs - actionneurs dispose d'un cable de raccorde-
ment doté d'un connecteur M23 ainsi que d'emplacements M12 pour les capteurs ou
les actionneurs [1]. La diode verte "P" signale I'utilisation de I'alimentation DC 24 V.
Chaque emplacement M12 dispose en outre de diodes jaunes destinées a afficher
I'état des entrées et sorties.

Le boitier de raccordement capteurs - actionneurs est disponible avec différentes lon-
gueurs de cable de raccordement.

Exécution avec quatre emplacements

2 3

(4]
14785117835

[1] Emplacement M12 [3] Affichage d'état jaune, signal 1

[21 Diode d'affichage [4] Affichage d'état blanc, signal 2
Références
Cable Longueur / Elément

Type de pose

Longueur 1 m : référence 18255477 Longueur fixe -
Longueur 3 m : référence 18255485 DAY

Structure du cable : (3X0.75+8X0.34)
¢ M ®
EM_ D:%%
I ele

M23, 12 pdles, méle, détrompage 0° « boitier de raccordement
capteurs - actionneurs avec quatre emplacements

@®
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MOVIPRO® SDC / ADC 3

Accessoires

Caractéristiques techniques

Appareil de base

Tension nominale Uy DC 24V n

Tension de fonctionnement Urnax DC 30V
max.

Capacité de charge en

courant

Par emplacement 4 A

Totale 8A

Affichage de la tension de Diode verte

fonctionnement

Affichage d'état Diode jaune (signal 1)
Diode blanche (signal 2)

Eléments d'affichage du <5mA

courant d'utilisation

Indice de protection IP65 (avec connecteurs vissés)

Cables de raccordement

Température ambiante

En cas de pose fixe -30 - +80 °C

Avec chaine porte-cables -5-+70°C

Type de cable Cable de base compatible avec une chaine porte-

cables
Céblage
ov 114 1/2 2/4 2/2 3/4 3/2 4/4 4/2 Up @
NN NN/ NN NN VAN,
! » |
! ] * |
| |
BE: e s S S s SRk
| |
| |
i 4 4 4 4 .
- 1 1 1 1 !
| 3 3 3 3 |
| 5 2 52 2 5 2 Pl |
! I
| |
- ® 4 ° .
. |
1 2 3 4
14790252683
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Accessoires

3 MOVIPRO® SDC / ADC

Cotes

Le schéma suivant indique les cotes mécaniques de I'appareil en mm.
(Al

:
==
1%

90

f:\\

50

39

33
o/

4.5

14791723915
[A] =longueur de cable
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MOVIPRO® SDC / ADC 3

Accessoires

Raccordement électrique

Fonction

Transmission de signaux vers un MOVIPRO®

Mode de raccordement

M23, broche P, 12 péles, male, détrompage 0°

Schéma de raccordement

X

)]

4

N
N

Affectation

n° Nom Fonction

1 1 Emplacement 1 — broche 4
2 2 Emplacement 1 — broche 2
3 3 Emplacement 2 — broche 4
4 4 Emplacement 2 — broche 2
5 5 Emplacement 3 — broche 4
6 6 Emplacement 3 — broche 2
7 7 Emplacement 4 — broche 4
8 8 Emplacement 4 — broche 2
9 ov24 Potentiel de référence 0V24
10 ov24 Potentiel de référence 0V24
11 +24V Sortie DC 24 V

12 FE Equipotentialité / Mise & la terre fonctionnelle
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Accessoires

3 MOVIPRO® SDC / ADC

Exécution avec huit emplacements

(3]

54043196599307403
[11  Emplacement M12
[2] Diode d'affichage
[3] Affichage d'état des entrées et des sorties
Références
Cable Longueur / Elément

Type de pose

Longueur 1 m : référence 13309269
Longueur 2 m : référence 13309277
Longueur 3 m : référence 13309285
Longueur 5 m : référence 13309293
Longueur 10 m : référence 13309307
Structure du céable : (3X0.75+8X0.34)

= T[ele0ers
a meleele

M23, 12 pbles, male, détrompage 0° « boitier de raccordement
capteurs - actionneurs avec huit emplacements M12.

Longueur fixe

_____
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Caractéristiques techniques

Céblage

MOVIPRO® SDC / ADC

Accessoires

Appareil de base

Tension nominale Uy DC 24V
Tension de fonctionnement Urnax DC30V

max.

Capacité de charge en

courant

Par emplacement 4 A

Totale 8A
Affichage de la tension de Diode verte
fonctionnement

Affichage d'état Diode jaune (signal 1)

Eléments d'affichage du
courant d'utilisation

<5mA

Indice de protection

IP65 (avec connecteurs vissés)

Cables de raccordement

Température ambiante

En cas de pose fixe -30 - +80 °C

Avec chaine porte-cables -5-+70°C

Type de cable Cable de base compatible avec une chaine porte-
cables

ov 1/4 2/4 6/4 7/4 8/4 Uh @

W/ W/ . W/ G \/ NN

I
1
|
I
I
I
|
I
I
I
|
I
I
;
I

9007200469396363

3
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3 MOVIPRO® SDC / ADC

Accessoires

Cotes
Le schéma suivant indique les cotes mécaniques de I'appareil en mm.
- (Al .
0 2
—— ﬁ M) | O 0
Sl @ @ @
° LM} ﬁ T
S =
o T ol -
140 N
107
73
1 -y
NN
\
B 3 &
17
Il
W
18014399580341515
[A] =longueur de cable
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Raccordement électrique

MOVIPRO® SDC / ADC 3

Accessoires

Fonction

Transmission de signaux vers un MOVIPRO®

Mode de raccordement

M23, broche P, 12 péles, male, détrompage 0°

Schéma de raccordement

X

)]

4

N
N

Affectation

n° Nom Fonction

1 1 Emplacement 1 — broche 4

2 2 Emplacement 2 — broche 4

3 3 Emplacement 3 — broche 4

4 4 Emplacement 4 — broche 4

5 5 Emplacement 5 — broche 4

6 6 Emplacement 6 — broche 4

7 7 Emplacement 7 — broche 4

8 8 Emplacement 8 — broche 4

9 ov24 Potentiel de référence 0V24

10 ov24 Potentiel de référence 0V24

11 +24V Sortie DC 24 V

12 FE Equipotentialité / Mise & la terre fonctionnelle
Connecteur de pontage

A AVERTISSEMENT

La coupure s(re du variateur est impossible avec le connecteur de pontage.

Blessures graves ou mortelles

» N'utiliser le connecteur de pontage que si le variateur ne doit pas assurer de

fonction de sécurité selon DIN EN ISO 13849-1.
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3 MOVIPRO® SDC / ADC

Accessoires

Le connecteur de pontage peut étre raccordé au connecteur X5502 du MOVIPRO®.
Le connecteur de pontage désactive les fonctions de sécurité du MOVIPRO®. Il est
possible d'utiliser cette fonction si I'on souhaite p. ex. faire un test en déplagant un en-

tralnement en mode manuel lors de la mise en service.

Connecteur de pontage

Référence

11747099

3.13.5 Accessoires de montage

Poignées

Pour faciliter sa manutention, le MOVIPRO® peut étre équipé de poignées. Les poi-
gnées sont disponibles dans deux longueurs en fonction de la taille du MOVIPRO®.

2049840395
Poignées Référence Hauteur du boitier
MOVIPRO®

Poignée optionnelle 270

i ) o 18222781 300 mm
(2 piéces avec 4 vis de fixation)
Poignée optionnelle 390

. ) - 18222803 420 mm
(2 piéces avec 4 vis de fixation)
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MOVIPRO® SDC / ADC 3

Accessoires

Equerres de fixation

Les équerres de fixation permettent de fixer le MOVIPRO® et les résistances de frei-

nage de fagon slre et simple. n

(2]

(3]

9007199913283339
[11 MOVIPRO®
[2] Equerre de fixation
[3] Reésistance de freinage
Equerre de fixation Référence

MOVIPRO® Kit de fixation d'équerre

grande taille (4 piéces) 12708305
Résistances de freinage Kit de fixation d'équerre
tailles 1 et 2 pour résistance de freinage 18229689

(4 piéces)
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3 MOVIPRO® SDC / ADC

Accessoires

3.13.6  Groupe de ventilation

Le groupe de ventilation est raccordé de fagon externe au MOVIPRO®. Le pilotage au-
tomatique des ventilateurs s'effectue en fonction de la température. Ces derniers sont
coulés et possedent l'indice de protection IP54.

Sur les MOVIPRQO® a partir d'une puissance de 15 kW, le groupe de ventilation est
obligatoire et automatiquement intégré lors de la configuration. Sur les variateurs
d'une puissance de 11 kW, il est possible de sélectionner en plus le groupe de ventila-
tion.

L'illustration suivante présente le groupe de ventilation.

(1] (2] [3]
45035996953718155
[11  Téle déflectrice d'air
[2] Cable de raccordement
[3] Ventilateur axial
Référence
Groupe de ventilation 12709700
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3.14

3.14.1

Cables de de raccordement

jde

REMARQUE

Pour plus d'informations concernant les types de cables, consulter le chapitre Carac-

téristiques techniques.

MOVIPRO® SDC / ADC

Céables de de raccordement

Les cables de raccordement ne font pas partie de la fourniture SEW.

Les cables préconfectionnés pour la liaison des composants SEW peuvent étre com-
mandés auprés de SEW. Les cables préconfectionnés disponibles et adaptés a
chaque type de raccordement sont présentés ci-aprés. Préciser la référence et la lon-
gueur du céble souhaité lors de la commande.

Le nombre et I'exécution des cables de raccordement nécessaires sont fonction de
I'exécution des appareils et des composants a raccorder. Les cables présentés ne

sont donc pas tous nécessaires.

Exécutions des cables

Le tableau suivant indique les illustrations utilisées et leur signification.

Représentation

Signification

Longueur fixe

Longueur
variable

Montage possible dans une chaine
porte-cables

Pour pose fixe

3
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MOVIPRO® SDC / ADC

Céables de de raccordement

3.14.2 Cables de raccordement pour alimentation AC 400 V/DC 24V

2,2 kW/4 kW puissance appareil CEI/UL

Cable Longueur / Type Composant
Type de pose
Référence : 18131433
Structure du cable : 4G2.5
Longueur
variable D/2.5 -
a ]]E: — Do
Han® 10 B « extrémité libre avec embouts
7,5 kW puissance appareil CEIl
Cable Longueur / Type Composant
Type de pose
Référence : 18131433
Structure du céble : 4G2.5
Longueur
variable D/2.5 -
é ]:HE I —ees o
Han® 10 B « extrémité libre avec embouts
7,5 kW puissance appareil UL
Cable Longueur / Type Composant
Type de pose
Référence : 18195237
Structure du cable : 4G4.0
Longueur
variable D/4 -

Han® 10 B « extrémité libre avec embouts
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Céables de de raccordement

MOVIPRO® SDC / ADC 3

Cable Longueur / Type Composant
Type de pose

Référence : 18195253 n

Structure du cable : 4G4.0

Longueur
variable D/4 -
———— b o

Han® 10 B < extrémité libre avec embouts

11 kW puissance appareil CEI

Cable Longueur / Type Composant
Type de pose

Référence : 18195237
Structure du cable : 4G4.0

Longueur
variable D/4 -

Han® 10 B « extrémité libre avec embouts
Référence : 18195253
Structure du cable : 4G4.0

Longueur
variable D/4 -
———— T

Han® 10 B « extrémité libre avec embouts

11 kW puissance appareil UL

Cable Longueur / Type Composant
Type de pose

Référence : 18174183
Structure du cable : 4G6.0

Longueur
variable D/6 -

Han® 10 B < extrémité libre avec embouts
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MOVIPRO® SDC / ADC

Céables de de raccordement

Cable Longueur / Type Composant
Type de pose
Référence : 18131468
Structure du cable : 4G6.0
Longueur
variable D/6 -
———— T
Han® 10 B « extrémité libre avec embouts
15 kW puissance appareil CEI
Cable Longueur / Type Composant
Type de pose
Référence : 18131468
Structure du céble : 4G6.0
Longueur
variable D/6 -
T o
Han® 10 B < extrémité libre avec embouts
Référence : 18174183
Structure du cable : 4G6.0
Longueur
variable D/6 -

Han® 10 B « extrémité libre avec embouts
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Schéma de branchement

MOVIPRO® SDC / ADC 3

Céables de de raccordement

L'illustration suivante présente le schéma de branchement des cébles de raccorde-

ment

PE

L3

L2

L1

GND

0 Vinternal
24 V internal

14792950155
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MOVIPRO® SDC / ADC

Céables de de raccordement

3.14.3 Cables de raccordement pour servomoteurs asynchrones et servomoteurs synchrones

2,2 kW puissance appareil CEI

Cable Longueur / Type Composant
Type de pose
Référence : 18125794 Longueur D/1.5 DRN80 - 100
Structure du cable : 4G1.5 variable DRL71 — 80
] — —
l\@IIQI —— _— = N
Han® Q 8/0 < Extrémité libre
(raccordement boite a bornes M4)
Référence : 18127703 .\ Longueur D/1.5 DRN80 - 1004
Structure du cable : 4G1.5 variable DRL71 — 80.L
D : N
R
P @“]
Han® Q 8/0 « IS .
Référence : 18127681 A Longueur D/1.5 DRN80 — 100A
Structure du cable : 4G1.5 variable DRL71—80A
T o)
(= u
Han®Q 8/0 « IS A
Référence : 18127711 Longueur D/1.5 DRN80 - 100
Structure du cable : 4G1.5 variable DRL71 — 80
—

EU“?' ——J——

Han® Q 8/0 —~ ABBS8

o
°
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Céables de de raccordement

MOVIPRO® SDC / ADC 3

24756156/FR — 07/2018

Cable Longueur / Type Composant
Type de pose
Référence : 18127738 Longueur D/1.5 DRN80 - 100
Structure du cable : 4G1.5 variable DRL71 — 80
=
D -
-~@ S— | N
Han® Q 8/0 «— ASB8
Référence : 18125859 Longueur E/NM.5 CMP63 — 80
Structure du céble : 4G1.5 variable
f = -
Han® Q 8/0 «» SB11
2,2 kW puissance appareil UL
Cable Longueur / Type Composant
Type de pose
Référence : 18143776 Longueur D/2.5 DRN80 - 100
Structure du cable : 4G2.5 variable DRL71 — 80
4 _ —
k@llsl — _— — N
Han® Q 8/0 « extrémité libre
(raccordement boite a bornes M4)
Référence : 18145949 L Longueur D/2.5 DRN80 - 100.L
Structure du cable : 4G2.5 variable DRL71 — 80.4
T
Han® Q 8/0 « IS .«
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MOVIPRO® SDC / ADC

Céables de de raccordement

Cable Longueur / Type Composant
Type de pose
Référence : 18144284 A Longueur D/2.5 DRN80 — 100A
Structure du cable : 4G2.5 variable DRL71—80A
T
A=
Han®Q 8/0 < IS A
Référence : 18174442 Longueur D/2.5 DRN80 - 100
Structure du cable : 4G2.5 variable DRL71 - 80
t ==
[ o
-~U \S—| N
Han® Q 8/0 «— ABBS8
Référence : 18174434 Longueur D/2.5 DRN80 - 100
Structure du cable : 4G2.5 variable DRL71 — 80
=
E@Iﬁl ——J
Han® Q 8/0 «— ASB8
Référence : 18174450 Longueur D/2.5 CMP63 — 80
variable

Structure du cable : 4G2.5

Il
l

— =

|EUII§I —

Han® Q 8/0 —~ SB11
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Céables de de raccordement

MOVIPRO® SDC / ADC 3

4 kW puissance appareil CEI

Cable Longueur / Type Composant
Type de pose

Référence : 18118135
Structure du cable : 4G1.5

DRN80 - 100
Longueur DRL71 - 100
SE:BI@Q ——— | e ot
— TN
Han® 6 B, extrémité libre, (raccordement boite a
bornes M4)
Référence : 18118143
Structure du céble : 4G1.5
DRN112
Longueur DRL112 - 132
%:l]ﬁm - -_— va_rl_a_t\ﬂ_e\ D15 —
——— AN
Han® 6 B, extrémité libre, (raccordement boite a
bornes M5)
Référence : 18118178
Structure du céble : 4G1.5 DRN8O — 132 A
DRL71-132 L

Longueur
variable D/1.5 =
E@m I

Han®6 B < IS L

Référence : 18118151 A

Structure du cable : 4G1.5 DRN80 - 132 A
DRL71-132 A

Longueur
variable D/1.5 -
E@ﬂm D

Han®6 B < IS A
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MOVIPRO® SDC / ADC

Céables de de raccordement

Cable Longueur / Type Composant
Type de pose

Référence : 18118186

Structure du cable : 4G1.5
DRN80 - 112

Longueur DRL71 — 132
2 variable D/1.5 .
—f @ Ty !

Han® 6 B < ABBS8

Référence : 18118194
Structure du céble : 4G1.5 DRNSO — 112

Longueur DRL71 -132
variable D/1.5
—i T &=

Han® 6 B < ASBS8

Référence : 18122027
Structure du céble : 4G1.5 CMP63 — 80

Longueur
variable E/1.5
—— = T —

Han® 6 B <« SB11

LI

Référence : 18110525
Structure du cable : 4G2.5 CMP63 — 80

Longueur
variable E/2.5 .
&@? = I =

Han® 6 B < SB12
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Céables de de raccordement

MOVIPRO® SDC / ADC 3

4 kW puissance appareil UL

Cable Longueur / Type Composant
Type de pose

Référence : 18108334
Structure du cable : 4G2.5

DRN80 - 100
Longueur DRL71 - 100
%:mjzm ~ _— vafl_a_t\ﬂf D/2.5 —
— [ I\
Han® 6 B <> extrémité libre, (raccordement boite a
bornes M4)
Référence : 18108342
Structure du cable : 4G2.5
DRN112
Longueur DRL112 - 132
%:D@:m — % Vafl_ﬁt\ﬂ_e\ D/2.5 o
——— AN
Han® 6 B, extrémité libre, (raccordement boite a
bornes M5)
Référence : 18108326 .
Structure du cable : 4G2.5 DRN80 — 112 A
DRL71-100 .«

Longueur
variable D/2.5 =
E@m I

Han®6 B < IS L

Référence : 18108318 A

Structure du cable : 4G2.5 DRN80 - 112 A
DRL71-100 A

Longueur
variable D/2.5 -
E@ﬂm D

Han®6 B < IS A
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MOVIPRO® SDC / ADC

Céables de de raccordement

Cable Longueur / Type Composant
Type de pose
Référence : 18108245
Structure du cable : 4G2.5 DRNSO — 112
Longueur DRL71 - 100
variable D/2.5
| S— I
Han® 6 B <> ABB8
Référence : 18108202
Structure du céble : 4G2.5 DRNSO — 112
Longueur DRL71-100
variable D/2.5
[ S— I
Han® 6 B <> ASB8
Référence : 18110525
Structure du céble : 4G2.5 CMP63 — 80
Longueur
_ variable E/2.5
—(QFHE e =
Han® 6 B <> SB12
7,5 kW puissance appareil CEIl
Cable Longueur / Type Composant
Type de pose
Référence : 18108334
Structure du cable : 4G2.5
DRN80 - 100
Longueur DRL71 - 100
variable D/2.5
— | 20
[ — ._,_.B,

Han® 6 B <> extrémité libre, (raccordement boite a

bornes M4)

Catalogue — Systémes d'entrainement décentralisés DI2018
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MOVIPRO® SDC / ADC 3

Céables de de raccordement

Cable Longueur / Type Composant
Type de pose

Référence : 18108342 n

Structure du cable : 4G2.5

DRN112
Longueur DRL112 - 132
variable D/2.5
———— SN 20
— AN
Han® 6 B, extrémité libre, (raccordement boite a
bornes M5)
Référence : 18108318 A
Structure du céble : 4G2.5 DRN80 — 112 A
DRL71-100 A
Longueur
variable D/2.5 = = N
%@m oo
Han®6 B — IS A
Référence : 18108326 L
Structure du cable : 4G2.5 DRN80 — 112 A
DRL71 -100 .\

Longueur
variable D/2.5 -
%@ﬂm D

Han®6 B < IS L

Référence : 18108202
Structure du céble : 4G2.5 DRNSO — 112

Longueur DRL71-100
variable D/2.5
—7 LTS

Han® 6 B <> ASBS8

Référence : 18108245

Structure du cable : 4G2.5
DRN80 - 112

Longueur DRL71 -100
: variable D/2.5 —
léllléll; T

Han® 6 B « ABB8

24756156/FR — 07/2018
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MOVIPRO® SDC / ADC

Céables de de raccordement

Cable Longueur / Type Composant
Type de pose
Référence : 18122035
Structure du cable : 4G4 CMP63 — 100
Longueur
variable E/4.0 ]
— (O FHE e =
Han® 6 B <> SB14
7,5 kW puissance appareil UL
Cable Longueur / Type Composant
Type de pose
Référence : 18120601
Structure du céble : 4G4
DRN112 - 132
Longueur DRL112 -132
variable D/4.0
— | 20
[ — l_,_.B,
Han® 6 B, extrémité libre, (raccordement boite a
bornes M5)
Référence : 18120628
Structure du cable : 4G4
DRN80 - 132
Longueur DRL71 — 90
P variable D/4.0
l§|||§|lE Bt T
Han® 6 B < ABB8
Référence : 18121276 A
Structure du céble : 4G4 DRN80 — 132 A
DRL71-90 A
Longueur
variable D/4.0

P

Han®6 B < IS A

Catalogue — Systémes d'entrainement décentralisés DI2018
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MOVIPRO® SDC / ADC 3

Céables de de raccordement

Cable Longueur / Type Composant
Type de pose

Référence : 18121284 .
Structure du cable : 4G4 DRN80 — 132 A

DRL71-90 .\
Longueur
variable D/4.0
E@ﬂm D

Han®6 B «» IS ..
Référence : 18120636
Structure du céble : 4G4 DRNS8O — 132

Longueur DRL71-90
variable D/4.0
—i T &=

Han® 6 B < ASBS8

Référence : 18122035

Structure du céble : 4G4 CMP63 — 100

Longueur
variable E/4.0
—— = T —

Han® 6 B — SB14

LI

11 kW puissance appareil CEI

Cable Longueur / Type Composant
Type de pose

Référence : 18110452

Structure du cable : 4G6
DRN112 — 132

Longueur DRL112 — 132
variable D/6.0
——— - 5%

- l_._.h,

Han® 10 B, extrémité libre, (raccordement boite a
bornes M5)

24756156/FR — 07/2018
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Céables de de raccordement

3 MOVIPRO® SDC / ADC

Cable Longueur / Type Composant
Type de pose

Référence : 18110479
Structure du cable : 4G6

DRN160
Longueur DRL160
variable D/6.0
———— SN 20
——— AN
Han® 10 B, extrémité libre, (raccordement boite &
bornes M6)
Référence : 18120644
Structure du céble : 4G4
DRN112 - 132

Longueur DRL112 — 132
variable D/4.0
—— S 20

Han® 10 B, extrémité libre, (raccordement boite a
bornes M5)

Référence : 18120741
Structure du cable : 4G4

DRN112 - 132
LO“QUGUF DRL112 - 132
E:mm — -— Va_ﬂ_a_tjlf D/4.0 —
—— N
Han® 10 B, extrémité libre, (raccordement boite &
bornes M6)
Référence : 18120652
Structure du cable : 4G4 DRN112 — 160

Longueur DRL112 — 132
variable D/4.0
ed | . i
&@@[[@ Ty

Han® 10 B < ABB8

Référence : 18146252 ..
Structure du cable : 4G4 DRN80 — 132

DRL71 - 90.L
Longueur
variable D/4.0
%@ﬂm D

Han® 10 B « 1S2 L

24756156/FR — 07/2018
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MOVIPRO® SDC / ADC 3

Céables de de raccordement

Cable Longueur / Type Composant
Type de pose

Référence : 18146228 A
Structure du cable : 4G4 DRN80 — 132A

DRL71-90A
Longueur
variable D/4.0
%@ﬂm D

Han® 10 B « IS2 A

Référence : 18123562 .

able : 4
Structure du cable : 4G6 DRN160_L

Longueur DRL160.L
L variable D/6.0
I§I||§l§ I S L

Han® 10B < ADB2 .\

Référence : 18123570 A

Structure du céable : 4G6
DRN160A

Longueur DRL160A
L variable D/6.0 —
I§III§I§ IR ;

Han® 10B « ADB2 A

Référence : 18110436

Structure du cable : 4G6
DRN160

Longueur DRL160
: variable D/6.0
Iélllélli I

Han® 10 B — ABBS8

Référence : 18110533
Structure du cable : 4G6 CMP80 — 100

Longueur
variable E/6.0
— = I =

Han® 10 B — SBB6

LN

24756156/FR — 07/2018
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Céables de de raccordement

3 MOVIPRO® SDC / ADC

Cable Longueur / Type Composant
Type de pose

Référence : 18122051

Structure du cable : 4G4 CMP63 — 100

Longueur
variable E/4.0 ]
—— = T —

Han® 10 B — SB14

11 kW puissance appareil UL

Cable Longueur / Type Composant
Type de pose
Référence : 18110452
Structure du céble : 4G6
DRN180
Longueur DRL180
variable D/6.0
——— s 20
[ — l_,_.B,
Han® 10 B, extrémité libre, (raccordement boite a
bornes M5)
Référence : 18110479
Structure du cable : 4G6
DRN180
Longueur DRL180
variable D/6.0
——— 20
——— AN
Han® 10 B, extrémité libre, (raccordement boite &
bornes M6)
Référence : 18110436
Structure du céble : 4G6
DRN180
Longueur DRL180
variable D/6.0 .
Iilllélli T elel g
Han® 10 B <~ ABB8
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MOVIPRO® SDC / ADC 3

Céables de de raccordement

Cable Longueur / Type Composant
Type de pose
Référence : 18123562 .. DRN180.L
Structure du cable : 4G6 DRL180..
Longueur
variable D/6.0
| S— I
Han® 10B < ADB2 L
Référence : 18123570/
able : 4
Structure du cable : 4G6 DRN180A
Longueur DRL180A
variable D/6.0
I§|||§l o
Han® 10 B <> ADB2 A
Référence : 18110533
Structure du céble : 4G6 CMP80 — 100
Longueur
variable E/6.0
Y = | .. _.
T—D — = — =)
Han® 10 B —~ SBB6
15 kW puissance appareil CEIl
Cable Longueur / Type Composant
Type de pose
Référence : 18110452
Structure du céble : 4G6
DRN180
Longueur DRL180
variable D/6.0
— | r
S 25%)
[ — l_,_.B,
Han® 10 B, extrémité libre, (raccordement boite a
bornes M5)
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MOVIPRO® SDC / ADC

Céables de de raccordement

Cable Longueur / Type Composant
Type de pose
Référence : 18110479
Structure du cable : 4G6
DRN180
Longueur DRL180
variable D/6.0
E% ..... 20
——— N
Han® 10 B, extrémité libre, (raccordement boite &
bornes M6)
Référence : 18110436
Structure du cable : 4G6
DRN180
Longueur DRL180
variable D/6.0
o o U
Han® 10 B — ABBS8
Référence : 18123562 . DRN180.L
Structure du cable : 4G6 DRL180.L
Longueur
variable D/6.0
—] TS
Han® 10B — ADB2 .
Référence : 18123570 A
Structure du cable : 4G6
ructure du cable DRN18OA
Longueur DRL180A
variable D/6.0
] T
Han® 10 B - ADB2 A
Référence : 18110533
Structure du céble : 4G6 CMP80 — 100
Longueur
variable E/6.0
Y = | .. _.
T—D — = S =)

Han® 10 B < SBB6
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Céables de de raccordement

MOVIPRO® SDC / ADC 3

15 kW puissance appareil UL

Cable Longueur / Type Composant
Type de pose

Référence : 18121985
Structure du cable : 4G10

DRN180
Longueur DRL180
variable D/10.0
—— ey 20
— TN
Han® 10 B « extrémité libre (raccordement boite a
bornes AE)

Référence : 18118208

Structure du céble : 4G10
DRN180

Longueur DRL180
. variable D/10.0
S— ] H o e

Han® 10 B «» ABB8/AKB8

Référence : 18123589 L

truct able : 4G1
Structure du cable : 4G10 DRN180_

Longueur DRL180..
variable D/10.0
I§|||§l I Lk

Han® 10 B «» ADB2 L

Référence : 18182151

Structure du céble : 4G10.0 CMP80 — 112

Longueur
variable D/10 i
— = o —

Han® 10B < SBB10

24756156/FR — 07/2018
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MOVIPRO® SDC / ADC

Céables de de raccordement

22 kW puissance appareil CEI

Cable Longueur / Type Composant
Type de pose
Référence : 18121985
Structure du cable : 4G10
DRN180
Longueur DRL180
variable D/10.0
%% ..... 20
——— N
Han® 10 B « extrémité libre (raccordement boite a
bornes AE)
Référence : 18118208
Structure du cable : 4G10
DRN180
Longueur DRL180
variable D/10.0
—] TS
Han® 10 B «—» ABB8/AKBS8
Référence : 18123589 L
Structure du cable : 4G10
ructure du cable DRN180.L
Longueur DRL180.L
variable D/10.0
I§|||§l T
Han® 10 B — ADB2 _L
Référence : 18182151
Structure du céble : 4G10.0 CMP80 — 112
Longueur
variable D/10 i
S— 0 == oo =

Han® 10B < SBB10

Catalogue — Systémes d'entrainement décentralisés DI2018
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MOVIPRO® SDC / ADC 3

Céables de de raccordement

Cable adaptateur puissance appareil 2,2 kW

CEl et UL

Cable Longueur / Type Composant
Type de pose

Référence : 18161243 Longueur D/2.5 | Tous les cables de

Structure du cable : 4G2.5 variable raccordement avec

Han® 6B

|E Tenir compte des

; combinaisons entre
|-@“" — — moteurs et appareils
(uniquem. 2.2 kW).

Han® Q 8/0 < Han® 6 B

24756156/FR — 07/2018

Catalogue — Systémes d'entrainement décentralisés DI2018 95



Céables de de raccordement

3 MOVIPRO® SDC / ADC

Cables inverseurs de phase

Les cables inverseurs de phase sont disponibles avec une longueur de 1 m. Ces
cables sont nécessaires lorsqu'un cable moteur est déja utilisé et que seules les
phases doivent étre inversées. Pour cela, raccorder le cable inverseur de phase au
MOVIPRO® et au cable moteur.

REMARQUE

Attention : en cas d'utilisation d'un codeur, un cable inverseur pour codeur est néces-
saire en plus du cable inverseur de phase. Les informations concernant les cables in-
verseurs pour codeurs figurent au chapitre "Cables de raccordement pour
codeurs" (— E 102).

jde

Fonction :

4 kW puissance appareil CEI/UL

96 Catalogue — Systémes d'entrainement décentralisés DI2018

Cable Longueur / Type Schéma de
Type de pose branchement
Référence : 18113737 u1-vi1
Structure du cable : 4G2.5 V1 -U1
W1 - W1
Longueur fixe 13-13
%:mm S— i D25 1414
15-15
Han® 6 B — Han® 6 B TF+—TF+
TF-—TF-
7,5 kW puissance appareil CEl
Cable Longueur / Type Schéma de
Type de pose branchement
Référence : 18113737 u1-v1
Structure du cable : 4G2.5 V1 -U1
W1 - W1
Longueur fixe 13-13
%% S — o b2 14 - 14
15-15
Han® 6 B <> Han® 6 B TR+ —TF+
TF-—TF-
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7,5 kW puissance appareil UL

MOVIPRO® SDC / ADC

Céables de de raccordement

3

Cable Longueur / Type Schéma de
Type de pose branchement
Référence : 18122000 ut-v1
Structure du céble : 4G6 V1 -U1
W1 — W1
Longueur fixe D/6.0 13-13
S — T ' 14 - 14
15-15
Han® 6 B < Han®6 B TR+ —TF+
TF- - TF-
11 kW puissance appareil CEI/UL
Cable Longueur / Type Schéma de
Type de pose branchement
Référence : 18119638 ut-wv1
Structure du cable : 4G6 V1 -U1
W1 — W1
Longueur fixe 13-13
o D/6.0
BN 14 -14
15-15
Han® 10 B < Han® 10 B TR+ —TF+
TF- - TF-
15 kW puissance appareil CEI/UL
Cable Longueur / Type Schéma de
Type de pose branchement
Référence : 18113745 ut-wv1
Structure du cable : 4G10 V1 -U1
W1 — W1
Longueur fixe 13-13
o D/10.0
BN 14 -14
15-15
Han® 10 B < Han® 10 B TR+ —TF+
TF- - TF-
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MOVIPRO® SDC / ADC

Céables de de raccordement

22 kW puissance appareil CEI

Cable Longueur / Type Schéma de
Type de pose branchement
Référence : 18113745 ut-v1
Structure du cable : 4G10 V1 -U1
W1 - W1
Longueur fixe 13-13
_____ D/10.0
R 14 -14
15-15
Han® 10 B < Han® 10 B TR+ —TF+
TF-—-TF-
Cable prolongateur
4 kW puissance appareil CEI/UL
Cable Longueur / Type Composant
Type de pose
Référence : 18157475
Structure du cable : 4G6
Longueur Cables de
variable D/6.0 raccordement : tous les
—m Y - "~ |cables de raccordement
- avec Han® 6 B
Han® 6 B <> Han®6 B
7,5 kW puissance appareil CEI/UL
Cable Longueur / Type Composant
Type de pose
Référence : 18157475
Structure du cable : 4G6
Longueur Cables de
variable D/6.0 raccordement : tous les

=

Han®6 B < Han®6 B

cables de raccordement
avec Han® 6 B

Catalogue — Systémes d'entrainement décentralisés DI2018
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Céables de de raccordement

MOVIPRO® SDC / ADC 3

11 kW puissance appareil CEI/UL

Cable Longueur / Type Composant
Type de pose

Référence : 18164226
Structure du cable : 4G6

Longueur Céble.de raccordhe-
variable D/6.0 Lnent : touds les ctables

_____ e raccordement avec

— T Han®10 B

Han® 10 B < Han® 10 B

15 kW puissance appareil CEl

Cable Longueur / Type Composant
Type de pose

Référence : 18164226
Structure du cable : 4G6

Longueur Cable de raccordAe-
variable D/6.0 (rjnent : touds les ctables
_____ e raccordement avec
— T Han® 10 B

Han® 10 B «~ Han® 10 B

24756156/FR — 07/2018
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MOVIPRO® SDC / ADC

Céables de de raccordement

3.14.4 Cables de raccordement pour résistances de freinage
Le tableau suivant présente les cables de raccordement disponibles pour les résis-
tances de freinage.

Cable Longueur / Composant

Type de pose

Référence : 18166563 (ancienne réf. : 1722916)
Structure du cable : (3G2.5)
Section de conducteur : 2.5 mm?

Han® Q 5/0 < extrémité libre avec embouts

Longueur
variable

Résistance de freinage

L

3000900006000000006000060500000)
8888000005500000000000000000000
0088000000500000000000000000000
9595868000500600009560000999600
9988588005880600000000000999000
993853000586660000060000093000

9988888005860600000000000920000
9835868005660600000000000990009

—F

Section des bornes 6 mm?

Référence : 18166571 (ancienne réf. : 18121969)
Structure du cable : (3G2.5)

Section de conducteur : 2.5 mm?

Résistance de freinage

externe
Longueur variable SESESEosasasareTerereraneraney
_ A o
S —— Section des bornes :
6 mm?
Han® Q 2/0 « extrémité libre avec embouts
Référence : 18166598 (ancienne réf. : 18121977)
Structure du cable : (3G6.0) .
_ , Résistance de
Section de conducteur : 6 mm freinage externe
Longueur variable Sesesesasasazazazasanazanszsesy

Han® Q 2/0 < extrémité libre avec embouts

Section des bornes :

6 mm?
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Céables de de raccordement

MOVIPRO® SDC / ADC 3

Cable prolongateur

Cable Longueur / Composant

Type de pose n

Référence : 18121349
Structure du cable : (3G2.5)

Section de conducteur : 2,5 mm?

Longueur variable .
9 Céable de raccordement

K 18166563

T=i—

Han® Q 5/0 < Han® Q 5/0

24756156/FR — 07/2018
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102

MOVIPRO® SDC / ADC

Céables de de raccordement

3.14.5 Cables de raccordement pour codeurs

Codeur moteur (résolveur)

Cable

Longueur /
Type de pose

Composant

Référence : 11724927
Structure du cable : (4X2X0,25)

@Qt@

M23, 12 pdles, détrompage 20°— M23, 12 pdles,
détrompage 0°

Longueur variable

Résolveurs RH1M, RH1L

Référence : 11726431
Structure du céble : (4X2X0,25)

@Q&%

M23, 12 pdles, détrompage 20°« extrémité libre avec
embouts

Longueur variable

Résolveurs RH1M, RH1L

Céables prolongateurs
Cable Longueur /Type de Composant
pose
Référence : 18156851 Cables de raccordement :
Structure du cable : (6X2X0.25) 11724927
11726431
@Q 18110991
—H] Longueur 18121438
variable 18121446
M23, 12 poles, détrompage 20°— M23, 12 poles, 7 18121454
détrompage 20° 18121926
18121934
18121942
18121950
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Codeur moteur (HIPERFACES, sin/cos, TTL, HTL, RS422)

MOVIPRO® SDC / ADC

Céables de de raccordement

Cables Longueur / Type de Composant
pose
Référence : 18110991 (sans sonde de température)
Structure du cable : (6X2X0.25)
ATW
e
E=Ei—— ] e E7R
E.7S
M23, 12 pbles, détrompage 20°« couvercle codeur
Référence : 18121438 (sans sonde de température) ATW
Structure du cable : (6X2X0.25) AG7Y
AS7Y
@Q E.7C
t% Longueur E.7R
variable E.7S
M23, 12 poles, détrompage 20°« extrémité libre avec — EH1.
embouts El7.
EV1.
ES1.
ES2.
Référence : 18121446 (avec sonde de température)
Structure du céble : (6X2X0.25)
AK1H
Longueur EK1H
=
o AS1H
M23, 12 pbles, détrompage 20°« extrémité libre avec
embouts
Référence : 18121454 (avec sonde de température)
Structure du cable : (6X2X0.25) AKOH
AK1H
%@Q L\?;g:;:r ASTH
ey | - EKOH
o EK1H
M23, 12 poles, détrompage 20°<> M23, 12 pdles, ESTH
détrompage 0°

Catalogue — Systémes d'entrainement décentralisés DI2018 1 O 3
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3 MOVIPRO® SDC / ADC

Céables de de raccordement

%E:QEHHM@

M23, 12 pdles, détrompage 20°— M12, 8 pbles

Cables Longueur / Type de Composant
pose
Référence : 18121926 (sans sonde de température)
Structure du cable : (6X2X0.25)
AS3H
Longueur AS4H
@Q variable
—jFg | =
AV6H
M23, 12 pobles, détrompage 20°— M23, 12 pdles,
détrompage 0°
Référence : 18121950 (sans sonde de température)
Structure du cable : (4X2X0.25)
Longueur
variable El7.

1 04 Catalogue — Systéemes d'entrainement décentralisés DI2018
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MOVIPRO® SDC / ADC 3

Céables de de raccordement

Cable inverseur pour signal codeur (sin/cos, TTL, HTL, RS422)

REMARQUE

i Le principe du cable inverseur pour signal codeur fonctionne uniquement avec les
codeurs incrémentaux. Ne pas utiliser de cable inverseur pour signal codeur avec
des codeurs absolus.

REMARQUE

i Un cable inverseur pour signal codeur n'est nécessaire qu'en cas d'utilisation d'un

cable inverseur de phase.
Le céble inverseur pour signal codeur est disponible avec une longueur variable. Ce
cable est nécessaire lorsqu'un céable inverseur de phase est déja utilisé sur un moteur
ou sur un codeur moteur. Pour cela, raccorder le cable inverseur pour signal codeur
au MOVIPRO® et au cable codeur moteur.
Fonction :
0
Cable Longueur /Type de Composant
pose
Référence : 18114806
(ne convient pas aux codeurs HIPERFACE®)
Structure du cable : (6X2X0.25)
E.T
Longueur EC
variable
HE%@:::BC:::@Eig s E.S
E..R
M23, 12 pdles, détrompage 20°— M23, 12 pdles,
détrompage 20°

24756156/FR — 07/2018
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MOVIPRO® SDC / ADC

Céables de de raccordement

Cables prolongateurs
Cable Longueur /Type de Composant
pose
Référence : 18156851 Cables de raccordement :
Structure du céble : (6X2X0.25) 11724927
11726431
@Q 18110991
—H] Longueur 18121438
variable 18121446
M23, 12 pdles, détrompage 20°«> M23, 12 pdles, v 18121454
détrompage 20° 18121926
18121934
18121942
18121950
Codeur machine (CANopen)
Cable Longueur /Type de Composant

pose

Longueur 1 m : référence : 13237748

Longueur 1.5 m : référence : 13286293

Longueur 2 m : référence : 13287756

Longueur 2.5 m : référence : 13286307

Longueur 3 m : référence : 13286315

Longueur 4 m : référence : 13286323

Longueur 5 m : référence : 13286331

Longueur 10 m : référence : 13286358

Longueur 15 m : référence : 13286366

Structure du cable : ((1X2X0.2)+(1X2X0.32)+1X0.32)

M12, male, détrompage A «— M12, femelle,
détrompage A

Longueur fixe

Sick DME4000,
TR CE58M,
TR LE200,

WCS3(B)-LS410
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MOVIPRO® SDC / ADC

Céables de de raccordement

Cable

Longueur /Type de
pose

Composant

Longueur 1 m : référence : 13281348

Longueur 1.5 m : référence : 13281356

Longueur 2 m : référence : 13281364

Longueur 2.5 m : référence : 13281372

Longueur 3 m : référence : 13281380

Longueur 4 m : référence : 13281399

Longueur 5 m : référence : 13281402

Longueur 10 m : référence : 13281410

Longueur 15 m : référence : 13281429

Structure du cable : ((1X2X0.2)+(1X2X0.32)+1X0.32)

M%

M12, prise méle, détrompage A <« extrémité libre

Longueur fixe

Sick DME4000,
TR CE58M,
TR LE200,

WCS3(B)-LS410

Codeur machine multiple (HIPERFACE?®, SSI, sin/cos, TTL, HTL, RS422)

Cable Longueur /Type de Composant
pose
Référence : 18121934
Structure du céble : (6X2X0.25)
Longueur Cod HIPERFACE®/
% @Q variable odeurs
—— | e SSI (12 V)
M23, 12 pbles, détrompage 20°« extrémité libre avec
embouts
Référence : 18121942
Structure du cable : (6X2X0.25)
Longueur o
variable Codeurs HIPERFACE® /

%EQ§%

M23, 12 pbles, détrompage 20°« extrémité libre avec
embouts

SSI (24 V)

3
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Céables de de raccordement

3 MOVIPRO® SDC / ADC

Cables prolongateurs
Cable Longueur /Type de Composant
pose
Référence : 18156851 Cables de raccordement :
Structure du céble : (6X2X0.25) 11724927
11726431
@Q 18110991
t@ﬂ Longueur 18121438
variable 18121446
M23, 12 poles, détrompage 20°— M23, 12 poles, 7 18121454
détrompage 20° 18121926
18121934
18121942
18121950
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MOVIPRO® SDC / ADC 3

Céables de de raccordement

3.14.6 Cables de raccordement pour interface CAN

Le tableau suivant présente les cables nécessaires au raccordement de composants

externes a l'interface CAN. n

Cable Longueur / Type de| Composant
pose

Longueurs standard

1 m: référence : 13237748
2 m: référence : 13237756
3 m: référence : 13286315
4 m : référence : 13286323
5 m: référence : 13286331
10 m : référence : 13286358
15 m : référence : 13286366

Longueurs spécifiques a une commande Longl_er_ur_miixe -
1.5 m : référence : 13286293 T
2.5 m : référence : 13286307

Structure du céble : ((1X2X0.2)+(1X2X0.32)+1X0.32)

M12, male, détrompage A <« M12, femelle, détrompage A

24756156/FR — 07/2018

Longueurs standard

2 m: référence : 13281364

5 m : référence : 13281402

Longueurs spécifiques a une commande
1 m: référence : 13281348

1.5 m : référence : 13281356

2.5 m : référence : 13281372

3 m: référence : 13281380

4 m : référence : 13281399 Longueur fixe _
10 m : référence : 13281410 I
15 m : référence : 13281429

Structure du cable : ((1X2X0.2)+(1X2X0.32)+1X0.32)

M

M12, prise male, détrompage A « extrémité libre

Catalogue — Systémes d'entrainement décentralisés DI2018 1 09
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110

MOVIPRO® SDC / ADC

Céables de de raccordement

3.14.7 Cables de raccordement pour entrées et sorties binaires

Cable

Longueur /Type de
pose

Composant

Longueur 1 m : référence : 18255477
Longueur 3 m : référence : 18255485
Structure du cable : (3X0.75+8X0.34)

%9 ] e[ l®
I

M23, 12 plles, méle, détrompage 0° « Boitier de raccordement
capteurs - actionneurs avec quatre emplacements

@

(@]

Longueur fixe

Longueur 1 m : référence : 13309269
Longueur 2 m : référence : 13309277
Longueur 3 m : référence : 13309285
Longueur 5 m : référence : 13309293
Longueur 10 m : référence : 13309307
Structure du céable : (3X0.75+8X0.34)

%}@%g ] DQD(D

4 melellelle

M23, 12 pbles, male, détrompage 0° « boitier de raccordement
capteurs - actionneurs avec huit emplacements M12.

Longueur fixe

Référence : 11741457
Structure du cable : (6X2X0.25)

M

M23, 12 pbles, détrompage 0°— extrémité libre avec embouts

Longueur
variable

Catalogue — Systémes d'entrainement décentralisés DI2018
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Cable prolongateur

MOVIPRO® SDC / ADC

Céables de de raccordement

Le cable prolongateur suivant est disponible pour le boitier de raccordement cap-

teurs - actionneurs.

Cable

Longueur / Type de pose

Référence : 18123465
Structure du cable : (6X2X0.25)

%@%@%m

M23, 12 pbles, détrompage 0°(affectation 1:1) < M23, 12 péles, fe-
melle, détrompage 0°

Longueur
variable

3
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MOVIPRO® SDC / ADC

Cotes
3.15 Cotes
3.151 MOVIPRO® SDC/ ADC
2,2 kW
Le schéma de cotes indique les dimensions mécaniques de l'appareil en mm.
480
450
- - +,{;> \bgf\
351 s
o
206 N
€ ® ® ®
® 8 gf [T /@) LS
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o
© %
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gl g =
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) ® ) ®@ ©°
B 620 |
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o
™
A
‘(:l —_—
3 — )
: :
2 3 B d 2
I - i O
n} u
I 1
Y
9007201935606411

" Dégagement recommandé pour les cables de raccordement (peut varier en
fonction des cables utilisés)
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MOVIPRO® SDC / ADC 3

Cotes

4 kW, 7.5 kW

Le schéma de cotes indique les dimensions mécaniques de l'appareil en mm.

450
- . %ﬁ;@
351 N
®
206 N
J
4 © ® ® - ® / ‘_‘
© 8 Py I[1] ® B
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288 ]
ol © jSEV
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A
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620
o
o
™
A
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N
Y
= =3 e—
[ [J
O
i
o T E 8 o
%) O ~
-~ il
27021599601549067

" Dégagement recommandé pour les cables de raccordement (peut varier en
fonction des cables utilisés)
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MOVIPRO® SDC / ADC

Cotes

11 kW, 15 kW, 22 kW

Le schéma de cotes indique les dimensions mécaniques de l'appareil en mm.

570
N R
j 540 2w
NAY
385 o
241
1 > o ® ® ® /<
]
® 0‘2 ‘% ® ‘ y
T I N
A2 ‘
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o |
® < ® ‘
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S| @ !
o) ® ‘
|
|
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[
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[ui o
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g % — E N ﬁ
R f v
36028798856892939

fonction des cables utilisés)
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MOVIPRO® SDC / ADC 3

Cotes

11 kW, 15 kW avec module de réinjection sur réseau R15

Le schéma de cotes indique les dimensions mécaniques de l'appareil en mm.

o 120 | 3
780
qf:)
Nt
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)
1 & © ® ® ® g
® /co) !
|
SEW ‘
© © i
o <
S| 8 F
|
® ® ‘
|
|
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>
o
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o
]
] 5 .= 3 J—
i
i
2 & S
g 8" & N
18014402039593099

1)

Dégagement recommandé pour les cables de raccordement (peut varier en

fonction des cables utilisés)

Catalogue — Systémes d'entrainement décentralisés DI2018 1 1 5



Cotes

E; MOVIPRO® SDC / ADC

3.15.2 Uniquement MOVIPRO® ADC
Avec interface de gestion énergétique

4 kW, 7.5 kW

Le schéma suivant indique les cotes mécaniques de I'appareil en mm.

 — —
o-[ o) 8
<t
ol ¥ @ ° ° R
o ~ N
N Cl o
B 570
B 540 N o
6.
351 0O 2
QS
206
A
6 o ® ) ® ® _
® 8 (o) o w© 2 ® N
SEW (LI ©
a [ d | @
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S o —) y
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MOVIPRO® SDC / ADC 3

Cotes

11 kW, 15 kW
Le schéma suivant indique les cotes mécaniques de I'appareil en mm.
E]J—\:q
< o ol o o) 8
~ § e n ° N 5 “| ©
] ., ) N
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MOVIPRO® SDC / ADC

Cotes

11 kW, 15 kW avec module de réinjection sur réseau R15

Le schéma de cotes indique les dimensions mécaniques de l'appareil en mm.
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" Dégagement recommandé pour les cables de raccordement (peut varier en
fonction des cables utilisés)
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MOVIFIT® FDC 4

Description

4
41

411

MOVIFIT® FDC

Description

L'illustration suivante présente un MOVIFIT® FDC avec les unités d'entrainement “
MOVIGEAR® et DRC.. qui lui sont affectées.

11929629067

Caractéristiques du MOVIFIT® FDC

Possibilité de raccorder jusqu'a 10 actionneurs SNI ou 16 actionneurs SBus
Single Line Network Installation (SNI) et/ou communication SBus
Interrupteur marche/arrét

Interfaces bus de terrain intégrées

— PROFINET IO

— Modbus/TCP

— EtherNet/IP™

Interfaces de service

- USB

— Ethernet

Entrées et sorties binaires

Applicatifs configurables

Programmation libre selon CEI 61131-3

Gestion de données simple via la carte mémoire SD

USOCOME
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4 MOVIFIT® FDC

Description

4.1.2 Variantes d'installation

Variante d'installation SNI

L'illustration suivante présente la variante d'installation SNI du MOVIFIT® FDC en
combinaison avec les unités d'entrainement MOVIGEAR® SNI B et DRC.. SNI B.

STO 24V Réseau API STO

Fusible amont/
protection de ligne

Réseau

Filtre-réseau

24V
Communication

SNI+STO

DRC.-SNI MOVIGEAR® MOVIGEAR® MOVIGEAR® Systéme DRC..-SNI
SNI-B SNI-B SNI-B SNI-I/O

1 20 Catalogue — Systéemes d'entrainement décentralisés DI2018
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Variante d'installation DSC

MOVIFIT® FDC 4

Description

L'illustration suivante présente la variante d'installation SBus du MOVIFIT® FDC en
combinaison avec les unités d'entrainement MOVIGEAR® DSC B et DRC..-DSC B.

STO 24V Réseau

Fusible amont/

protection de ligne

API

7 4

Réseau

24V

Réseau/

SBus/STO

DRC.-DSC  MOVIGEAR®
DSC-B

MOVIGEAR®
DSC-B

MOVIFIT®
FDC

Communication

MOVIFIT®
FDC

Réseau/
SBus

STO

MOVIGEAR® MOVIGEAR® DRC..-DSC
DSC-B DSC-B

23273175307
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4

MOVIFIT® FDC

Codification et conception

4.2 Codification et conception

421 Propriétés
Le boitier du MOVIFIT® FDC se distingue par les caractéristiques suivantes.
* Carter en aluminium coulé sous pression
— Grande robustesse
— Exécution en indice de protection IP65 pour applications industrielles

— Exécution optionnelle pour zones humides avec revétement de surface pour
l'industrie agroalimentaire

» Séparation de la connectique (ABOX) et de I'électronique (EBOX)

— Pas de risque de détérioration de I'électronique au cours de l'installation et des
opérations de maintenance

— Possibilité de sauvegarde des paramétres utilisateur sur la carte-mémoire de
I'EBOX

— Remplacement rapide de I'électronique sans travaux de céblage : le couvercle
EBOX est fixé sur I'embase ABOX a l'aide d'une seule vis, voir illustration
suivante.

Retirer 'EBOX

¢ [ TG +

=
}@

4880603531

» Mettre I'EBOX en place et le visser
1. EBOX

é ; ABOX

c

4880605835

Catalogue — Systémes d'entrainement décentralisés DI2018

24756156/FR — 07/2018



24756156/FR — 07/2018

MOVIFIT® FDC 4

Codification et conception

4.2.2 Exemple de codification

Codification de 'EBOX
Le tableau suivant présente un exemple de codification de 'EBOX MOVIFIT® FDC

MTC11A000-503-R9500-00. n
MT |Type MT = MOVIFIT®
C Type d'appareil C = MOVIFIT® FDC
11 Série 11 = standard (IP65)

13 = exécution pour zones humides (IP65)

A Version A

000 |Puissance de 000 = version MTC (MOVIFIT® FDC)
I'appareil

50 Tension de 50 =380V -500V
raccordement

3 Mode de 3 = triphasé (AC)
raccordement
R9500 | Exécution R95..= OMC41B-TO0

Catégorie (CCU standard, paramétrable)

(carte mémoire SD) R96.. = OMH41B-TO0
(MOVI-PLC® standard, programmable)

R97..= OMC41B-TO — OMC41B-T1
(CCU advanced, paramétrable)

R98.. = OMH41B-TO — OMH41B-T2
(MOVI-PLC® advanced, programmable)

00 Exécution de 'EBOX 00 = série

Catalogue — Systémes d'entrainement décentralisés DI2018 1 2 3



MOVIFIT® FDC

Codification et conception

4

Codification de 'ABOX

Le tableau suivant présente un exemple de codification d'ABOX MOVIFIT® FDC
MTA11A-503-S043-M16-00/M11 :

MT |Type MT = MOVIFIT®
A Type d'appareil A = ABOX (embase de raccordement)
11 Série 11 = standard (IP65)
13 = exécution pour zones humides (IP65)
A Version A
50 Tension de 50 =380V -500V
raccordement
3 Mode de 3 = triphasé (AC)
raccordement
S04 | Configuration de S04 = ABOX standard avec bornes et passages
raccordement de cable
S54 = ABOX hybride avec M12 pour E/S + bus
et connecteur pour MOVIGEAR®/DRC..
S64 = ABOX hybride avec M12 pour E/S,
RJ45 Push-Pull pour bus et
connecteur pour MOVIGEAR®/DRC..
S84 = ABOX hybride avec M12 pour E/S + bus
+ signal auxiliaire 24 V (compatible STO)
et connecteur pour MOVIGEAR®/DRC..
3 Bus de terrain 3 = PROFINET 10, EtherNet/IP™, Modbus/TCP
M16 | Interrupteur marche/ M16 = interrupteur-sectionneur et protection de
arrét ligne jusqu'a 15 A
M20 = interrupteur-sectionneur et protection de
ligne jusqu'a 20 A
00 Exécution ABOX 00 = série
/
M11 | Option ABOX M11 = support de montage en acier inoxydable

1 24 Catalogue — Systéemes d'entrainement décentralisés DI2018

24756156/FR — 07/2018



24756156/FR — 07/2018

4.2.3 Combinaisons avec MOVIFIT® FDC

Les illustrations suivantes montrent les exécutions MOVIFIT® FDC.

MOVIFIT® FDC 4

Codification et conception

EBOX ABOX Exécution
MTA...-S04.-...-0 n
ABOX standard
avec bornes et passages de céble
MTA...-S54.-...-00
MTC...-...-00 ABOX hybride
avec connectique M23 pour MOVIGEAR®/
rr-rrr-n-mrrn‘rn = I DRC..
et M12 pour E/S et bus
MTA...-S64.-... -00
ol
AN
MOVIFIT® FDC
pour pilotage d'unités ABOX
MOVIGEAR® et de

moteurs DRC..

ABOX hybride
avec connectique M23 pour MOVIGEAR®/
DRC..
et M12 pour E/S et RJ45 Push-Pull pour bus

MTA.. -884 -...-00

ABOX hybride
avec connectique M23 pour MOVIGEAR®/
DRC..
et M12 pour E/S et bus
et M12 pour signal auxiliaire 24 V (compatible
STO)
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4 MOVIFIT® FDC

Exécution pour zones humides

4.3 Exécution pour zones humides

6586569227

4.31 Propriétés
L'exécution pour zones humides se distingue par les caractéristiques suivantes.

« IP65 selon EN 60529 (boitier MOVIFIT® fermé et toutes les entrées de cable étan-
chéifiées conformément aux prescriptions de l'indice de protection)

» Boitier facile a nettoyer (design autodrainant)

+ Boitier anti-adhésif grace a un revétement de surface spécifique (= protection de
surface HP200)

* Reésistance élevée des surfaces contre les détériorations mécaniques
* Rail de montage avec revétement anti-adhérent

* L'exécution pour zones humides est le complément optimal pour les unités
d'entrainement DRC en exécution ASEPTIC / ASEPTICP et pour les unités
MOVIGEAR® en exécution optionnelle pour zones humides.

REMARQUE

Pour plus d'informations, consulter la notice d'exploitation MOVIFIT® FDC.

fde
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MOVIFIT® FDC 4

Exécution pour zones humides

4.3.2 Combinaisons possibles avec I'exécution pour zones humides

REMARQUE
i L'exécution pour zones humides est livrable uniquement en combinaison avec ABOX n
standard avec bornes et passages de cable.
EBOX ABOX Exécution
MTC13...-...-00 MTA13....-S04.-...-00

MOVIFIT® FDC
pour le pilotage d'unités MOVIGEAR®
et de moteurs DRC..

ABOX standard
avec bornes et
passages de cable

Dans toutes les illustrations de cette documentation, les exécutions ASEPTIC / ASEPTICPs
sont représentées grisées (= protection de surface).
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128

MOVIFIT® FDC

Connectique flexible

4.4 Connectique flexible

4.41 Présentation

La connectique flexible des MOVIFIT® FDC permet I'adaptation optimale a tous les
types de configuration ; outre I'exécution standard a cabler, il existe également des
solutions précablées avec connecteurs industriels.

+ ABOX standard
— Avec bornes et passages de céble

ARENNE maang

5814688651
+ ABOX hybride
— Avec connectique M23 pour MOVIGEAR®/DRC..
— Avec M12 pour E/S et bus
ou avec M12 pour E/S et RJ45 Push-Pull pour bus
5814690571
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MOVIFIT® FDC 4
ABOX livrables

4.5 ABOX livrables

4.5.1 ABOX standard "MTA...-S04.-...-00"

Description

L'illustration suivante présente 'ABOX standard avec bornes et passages de cable

MTA...-S04 .-...-00.
. | |
> T @
gg - » |- Ill

/'\/'\/'\/‘\

3045820427

[1] Interrupteur marche/arrét
[2] Raccordement a la terre

Presse-étoupes

L'illustration suivante présente la visserie de 'ABOX standard.

PROFINET MTA11A-503-S043-...-00
EtherNet/IP™ MTA11A-503-S043-...-00
Modbus/TCP MTA11A-503-S043-...-00

M25 M16

L] |V Y A A
sececssst
|
L)

e

M16

36028800064490123
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MOVIFIT® FDC
ABOX livrables

4.5.2 ABOX hybride "MTA...-S54.-...-00"

REMARQUE

i * L'ABOX hybride est dérivée de I'ABOX standard MTA...-S04.-...-00. C'est pour-
quoi ne sont décrits ci-aprés que les connecteurs supplémentaires par rapport a
I'exécution standard de 'ABOX.
Description

L'illustration suivante présente 'ABOX hybride avec connectique M12 pour le raccor-
dement des entrées et sorties et du bus.

(1] 2] 3

8 [ er [l
9007202306223883

[11 X8 Raccordement des unités d'entrainement
« Sortie AC 400 V (cable SNI)

» ou sortie AC 400 V et bus CAN (cable hybride)
» ou sortie AC 400 V

[2] X11 Bus de terrain Ethernet, port 1
[3] X12 Bus de terrain Ethernet, port 2
[4] X21 — X28 Entrées et sorties binaires

[5] X14 SBus (CAN) — externe

[6] X16 Interface RS485 — externe

[7] Raccordement a la terre

[8] Interrupteur marche/arrét
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Positions des connecteurs

MOVIFIT® FDC 4
ABOX livrables

L'illustration suivante présente les presse-étoupes et connecteurs de I'ABOX hybride.

(1]

(2]
(3]

(4]
(3]
(6]
[7]
(8]
9]

PROFINET

EtherNet/IP™ MTA11A-503-S543-...-00
Modbus/TCP  MTA11A-503-S543-...-00

X1

X1
X8

X11

X12

X21 -X28

X14

X16

X20

[10] X20

MTA11A-503-S543-...-00

11 2 [3] [4] [5]
X1 X1 M25 X8 M25 X11 X12 M16

T e M)
M20 VV\‘ [6] X21 - X24
M16 |Mj |@::G:mg@z@/;\@ ” [6] X25 - X28

1 ST )
=z
:K =
(101 [9] 8 [7]
X20 X20 M20 X16 X14
45035999325661707
Entrée AC 400 V (bornes sous le presse-étoupe
M25)
Réservé (presse-étoupe M25)
Raccordement des unités (M23, broche SEW, variante
d'entrainement SpeedTec, sté. TE/Intercontec, fe-
« Sortie AC 400 V melle, disque de codage : rouge-
(cable SNI) violet, avec protection contre le
toucher)

+ ou sortie AC 400 V et bus CAN
(cable hybride)
* ou sortie AC 400 V
Bus de terrain Ethernet, port 1 (M12, 4 pdles, femelle,
détrompage D)
Bus de terrain Ethernet, port2  (M12, 4 pdles, femelle,
détrompage D)

Entrées et sorties binaires (M12, 5 pbles, femelle,
détrompage A)

SBus (CAN) — externe (M12, 5 pbles, femelle,
détrompage A)

Interface RS485 — externe (M12, 5 pbles, femelle,
détrompage B)

Réservé (presse-étoupe M20)

Entrée DC 24 V (bornes sous le presse-étoupe
M20)

L'affectation des broches des connecteurs est indiquée dans la notice d'exploitation,
au chapitre "Raccordements électriques".
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MOVIFIT® FDC
ABOX livrables

4.5.3 ABOX hybride "MTA...-S64.-...-00"

REMARQUE

i * L'ABOX hybride est dérivée de I'ABOX standard MTA...-S04.-...-00. C'est pour-
quoi ne sont décrits ci-aprés que les connecteurs supplémentaires par rapport a
I'exécution standard de 'ABOX.
Description

L'illustration suivante présente 'ABOX hybride avec connectique M12 pour le raccor-
dement des E/S et du connecteur RJ45 Push-Pull pour le raccordement Ethernet.

(1] 2] 3]

B [7] [6] (8]
9007202308003083
[11 X8 Raccordement des unités d'entrainement

+ Sortie AC 400 V (cable SNI)
+ ou sortie AC 400 V et bus CAN (cable hybride)
* ou sortie AC 400 V

[2] X11 Bus de terrain Ethernet, port 1
[3] X12 Bus de terrain Ethernet, port 2
[4] X21 — X28 Entrées et sorties binaires

[5] X14 SBus (CAN) — externe

[6] X16 Interface RS485 — externe

[7] Raccordement a la terre

[8] Interrupteur marche/arrét
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MOVIFIT® FDC 4
ABOX livrables

Positions des connecteurs

L'illustration suivante présente les presse-étoupes et connecteurs de I'ABOX hybride.

PROFINET MTA11A-503-S643-...-00
EtherNet/IP™ MTA11A-503-S643-...-00
Modbus/TCP  MTA11A-503-S643-...-00

11 2 [3] [4] [5]
X1 X1 M25 X8 M25 X11 X12 M16

Ch G ied
8 00
-0 S

( [6] X21 — X24
M16 WQ“Q ” [6] X25 — X28

wﬁ;‘@:fuu

[10] 9] 8l [7]
X20 X20 M20 X16 X14

\oc/

36028800072239627
[11 X1 Entrée AC 400 V (bornes sous le presse-étoupe
M25)
[2] X1 Réservé (presse-étoupe M25)
[3] X8 Raccordement des unités (M23, broche SEW, variante
d'entrainement SpeedTec, sté. TE/Intercontec, fe-
« Sortie AC 400 V melle, disque de codage : rouge-
A violet, avec protection contre le
(cable SNI) toucher)
* ou sortie AC 400 V et bus CAN
(cable hybride)
* ou sortie AC 400 V
[4] X11 Bus de terrain Ethernet, port 1 (Han® 3 A RJ45)
[5] X12 Bus de terrain Ethernet, port2  (Han® 3 A RJ45)
[6] X21 —X28 Entrées et sorties binaires (M12, 5 poles, femelle,
détrompage A)
[71 X14 SBus (CAN) — externe (M12, 5 poles, femelle,
détrompage A)
[8] X16 Interface RS485 — externe (M12, 5 pdles, femelle,
détrompage B)
[9] X20 Réservé (presse-étoupe M20)
[10] X20 Entrée DC 24 V (bornes sous le presse-étoupe
M20)

L'affectation des broches des connecteurs est indiquée dans la notice d'exploitation,
au chapitre "Raccordements électriques".
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4 MOVIFIT® FDC
ABOX livrables

454 ABOX hybride "MTA...-S84.-...-00"

REMARQUE

L'ABOX hybride est dérivée de I'ABOX standard MTA...-S04.-...-00. C'est pour-
quoi ne sont décrits ci-aprés que les connecteurs supplémentaires par rapport a
I'exécution standard de 'ABOX.

fde

Description

L'illustration suivante montre 'ABOX hybride avec connectique M12 pour le raccorde-
ment des entrées et sorties et du bus.

(1]

(2]
(3]
(4]
3]
(6]
[7]
(8]
(9]

X11
X12

(1] 2] 3

\
a
'

)

e
L)

\
)

e

19812841867

Raccordement des unités d'entrainement

Sortie AC 400 V, communication et signal auxiliaire 24 V
(compatible STO)

Bus de terrain Ethernet, port 1

Bus de terrain Ethernet, port 2

X21 — X28 Entrées et sorties binaires

X14
X16
X65

SBus (CAN) — externe

Interface RS485 — externe

Entrée signal auxiliaire DC 24 V (compatible STO)
Raccordement a la terre

Interrupteur marche/arrét
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MOVIFIT® FDC 4
ABOX livrables

Positions des connecteurs

L'illustration suivante présente les presse-étoupes et connecteurs de I'ABOX hybride.

PROFINET MTA11A-503-S843-...-00
EtherNet/IP™ MTA11A-503-S843-...-00
Modbus/TCP  MTA11A-503-S843-...-00

11 2 [3] [4] [5]
X1 X1 M25 X9 M25 X11 X12 M16

= Q“Q“Q Q [6] X21 — X24

s |uO$@@Q”

[10] [9] 8 [71
X20 X20 M20 X16 X14
19817650059
[11 X1 Entrée AC 400 V (bornes sous le presse-étoupe
M25)
[2] X1 Réservé (presse-étoupe M25)
[3] X9 Raccordement des unités M23, broche SEW, femelle, va-
d'entrainement riante SpeedTec, sté.
Sortie AC 400 V, TE/Intercontec, disque de codage :
communication et signal jaune, avec protection contre le
auxiliaire 24 V (compatible STO) toucher)
[4] X11 Bus de terrain Ethernet, port 1 (M12, 4 péles, femelle,
détrompage D)
[5] X12 Bus de terrain Ethernet, port2  (M12, 4 pdles, femelle,
détrompage D)
[6] X21 —X28 Entrées et sorties binaires (M12, 5 pbles, femelle,
détrompage A)
[71 X14 SBus (CAN) — externe (M12, 5 pdles, femelle,
détrompage A)
[8] X16 Interface RS485 — externe (M12, 5 poles, femelle,
détrompage B)
[91 X20 Réservé (presse-étoupe M20)
[10] X20 Entrée DC 24 V (bornes sous le presse-étoupe
M20)
[11] X65 Entrée DC 24 V signal auxiliaire (M12, 4 pdles, male,
(compatible STO) détrompage A)

L'affectation des broches des connecteurs est indiquée dans la notice d'exploitation,
au chapitre "Raccordements électriques”.
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4 MOVIFIT® FDC
ABOX livrables

455 Adaptateurs en Y recommandés pour I'"ABOX hybride

Pour le raccordement de deux capteurs / actionneurs sur un méme connecteur male
M12, utiliser un adaptateur en forme de Y avec prolongation.

L'adaptateur en Y est disponible auprés de divers fabricants.

Fabricant : Escha

Type : WAS4-0,3-2FKM3/..

Fabricant : Binder

Type : 79 5200 ..

9007200435121675

Fabricant : Phoenix Contact

Type : SAC-3P-Y-2XFS
SCO/...1...

La gaine des cables est
en PVC. Veiller a une
protection adaptée contre

les UV.
1180375179
Fabricant : Murrelektronik
Type : 7000-40721-..

1180386571
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MOVIFIT® FDC 4

Tableaux de sélection

4.6 Tableaux de sélection

4.6.1 MOVIFIT® FDC avec ABOX standard MTA...-S04.-...-00

24756156/FR — 07/2018

EBOX ABOX
MTC...-...-00 MTA...-S04.-...-00
rrm%nm S
Jung |
IR |
(CE— s
MOVIFIT® FDC pour pilotage de ABOX standard
MOVIGEAR® et DRC.. avec bornes et passages de cable
Catégorie de Bus de terrain Type EBOX Type ABOX
puissance
CCU standard PROFINET MTC11A000-503-R9500-00 | MTA11A-503-S043-M16-00
(R95..) EtherNet/IP™ EMa. ) .
Modbus/TCP MTA11A-503-S043-M20-00
MOVI-PLC® PROFINET MTC11A000-503-R9600-00 | MTA11A-503-S043-M16-00
standard EtherNet/IP™
MTA11A-503-S043-M20-
(R96..) Modbus/TCP 503-5043-M20-00
CCU advanced PROFINET MTC11A000-503-R9700-00 | MTA11A-503-S043-M16-00
(R97..) EtherNet/IP™ EMa. . .
Modbus/TCP MTA11A-503-S043-M20-00
MOVI-PLC® PROFINET MTC11A000-503-R9800-00 | MTA11A-503-S043-M16-00
advanced EtherNet/IP™
MTA11A-503-S043-M20-
(R98..) Modbus/TCP 503-5043-M20-00
Accessoires
Type lllustration Quantité Taille @ cable Référence
Presse-étoupes ~ 10 piéces M16 x 1,5 5a9 mm 18204783
CEM = ) ) 10 picces  |M20x1,5  |9a13mm | 18204791
(laiton nickelé) )
] 10 piéces M25 x 1,5 11216 mm 18204805
Bouchon d'obtura- 1 piéce M25 x 1,5 18130623
tion pour interfaces @
sur 'lEBOX ~~
Option
Option Intégré dans Type

Rail de montage en acier inoxydable

ABOX

M11

Catalogue — Systémes d'entrainement décentralisés DI2018
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Tableaux de sélection

4 MOVIFIT® FDC

4.6.2 MOVIFIT® FDC avec ABOX standard et exécution pour zones humides

EBOX ABOX
MTC13...-...-00 MTA13...-S04.-...-00
(exécution pour zones humides) R (exécution pour zones humides)

MOVIFIT® FDC pour pilotage de k ABOX standard
MOVIGEAR® et DRC.. avec bornes et passages de céble
Catégorie de Bus de terrain Type EBOX Type ABOX
puissance
CCU standard PROFINET MTC13A000-503-R9500-00 MTA13A-503-S043-M16-00
(R95..) EtherNet/IP™ EAa ) )
Modbus/TCP MTA13A-503-S043-M20-00
CCU standard PROFINET MTC13A000-503-R9600-00 MTA13A-503-S043-M16-00
(R96..) EtherNet/IP™ EAa ) !
Modbus/TCP MTA13A-503-S043-M20-00
MOVI-PLC® PROFINET MTC13A000-503-R9700-00 MTA13A-503-S043-M16-00
advanced EtherNet/IP™
MTA13A-503-S043-M20-
(R97..) Modbus/TCP 3A-503-5043-M20-00
MOVI-PLC® PROFINET MTC13A000-503-R9800-00 MTA13A-503-S043-M16-00
advanced EtherNet/IP™
MTA13A-503-S043-M20-
(R98..) Modbus/TCP 3A-503-5043-M20-00
Accessoires
Type Illustration Quantité Taille @ cable Référence
Presse-étoupes ~ 10 pieces M16 x 1,5 5a9mm 18204783
CEM =~ \ ) 10 picces  |M20x1,5  |9a13mm | 18204791
(laiton nickelé) )
- 10 piéces M25 x 1,5 11a16 mm 18204805
Presse-étoupe CEM < 10 pieces M16 x 1,5 5a9mm 18216366
(acier inoxydable) @))) 10 picces  |M20x1,5  |9a13mm | 18216374
10 piéces M25 x 1,5 11a16 mm 18216382
Bouchons d'obtura- @ 10 piéces M16 x 1,5 18202233
?:1002(5 d‘ng:r en acier k ) 10 pieces M20 x 1,5 18202241
~~—
v 10 piéces M25 x 1,5 18202268
Bouchon d'obtura- 1 piéce M25x 1,5 18130623
tion pour interfaces %
sur 'EBOX —~
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MOVIFIT® FDC

Tableaux de sélection

Option
Option Intégré dans Type
Rail de montage en acier inoxydable ABOX /M11

4
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MOVIFIT® FDC

Tableaux de sélection

4

4.6.3 Cables prescrits pour liaison entre MOVIFIT® FDC et actionneur SNI

Section de céble 2,5 mm?

MOVIFIT® FDC |Cable de raccordement au réseau SNI

Longueurs Conformité /| Type céable" Longueur/ | Section de

confectionnables référence Type de cable / ten-

pose sion de
fonct.
ABOX standard |Bobine de céble 100 m CE: HELUKABEL Fixe 2,5 mm?
; N TOPFLEX® - -
MTA...- Bobine de cable 200 m 13303309 2 /
S04.-...-00 EMV-UV-2YSL-
T CYK-J AC 500 V

Extrémité de cable libre

(non

confectionnée)

Bobine de cable 100 m UL : HELUKABEL Fixe

. R TOPFLEX® - .
Bobine de cable 200 m 19092156 EMV-UV-2YSL- o
CYK-J-UL/CSA

Extrémité de cable libre

(non

confectionnée)

Bobine de cable 100 m CE/UL: HELUKABEL Fixe

®

Bobine de cable 200m | 19095090 TOP?ESV ol B

Extrémité de cable libre

(non

confectionnée)

1) Voir également les caractéristiques techniques
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MOVIFIT® FDC 4

Tableaux de sélection

Section de céble 4 mm?

MOVIFIT® FDC Cable de raccordement au réseau SNI

Longueurs Conformité /| Type céble” Longueur/ | Section de
confectionnables référence Type de cable / ten-
pose sion de
fonct.
ABOX standard |Bobine de cable 100 m CE: HELUKABEL Fixe 4 mm?
MTA Bobi R TOPFLEX® - PN
obine de céble 200 m 13305506 N /
S04.-...-00 EMV-UV-2YSL-| - =7
CYK-J AC 500 V

Extrémité de cable libre

(non

confectionnée)

Bobine de céble 100 m UL: HELUKABEL Fixe
; A TOPFLEX® — -

Bobine de céble 200 m 19092164 EMV-UV-2YSL - o0

CYK-J-UL/CSA

Extrémité de cable libre

(non
confectionnée)
Bobine de cable 100 m CE/UL: HELUKABEL Fixe
®
Bobine de cable 200 m | 19095104 TOP?ES';V ol S

Extrémité de cable libre
(non
confectionnée)

24756156/FR — 07/2018

1) Voir également les caractéristiques techniques

REMARQUE

Autres cables SNI admissibles (p. ex. pour installation conforme a UL), voir chapitre
"Cables de raccordement préconisés pour Single Line Installation”.

e

Catalogue — Systémes d'entrainement décentralisés DI2018 1 4 1



4

MOVIFIT® FDC

Tableaux de sélection

4.6.4

Section de céble 2,5 mm?

Cables hybrides pour liaison entre MOVIFIT® FDC et actionneur SBus

MOVIFIT® FDC | Cables hybrides préconisés
Longueurs Conformité /| Type cable Longueur/ | Section de
confectionnables référence” Type de cable / ten-
pose sion de
fonct.
ABOX standard |Bobine de cable 100 m CE/UL: LEONI Fixe 2,5 mm?
MTA...- Bobine de cable 200 m 19129173 Type : LEHC _ /
S04.-...-00 005221 AC 500 V
Extrémité de cable libre
(non
confectionnée)
1) Voir également les caractéristiques techniques
Section de cable 4 mm?
MOVIFIT® FDC |Cables hybrides préconisés
Longueurs Conformité /| Type cable Longueur/ | Section de
confectionnables référence" Type de cable / ten-
pose sion de
fonct.
ABOX standard |Bobine de cable 100 m CE/UL: LEONI Fixe 4 mm?
MTA...- Bobine de cable 200 m 19122489 Type : LEHC —_ /
S04.-...-00 005211 AC 500 V

Extrémité de cable libre
(non
confectionnée)

1) Voir également les caractéristiques techniques
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4.6.5

Section de céble 2,5 mm?

MOVIFIT® FDC

Tableaux de sélection

Cables hybrides pour liaison entre MOVIFIT® FDC et unité d'entrainement avec STO

Cable hybride

Longueurs confectionnables Conformité / Type de Longueur / Section de
référence cable : cable / ten-
voir aussi Type de pose sion de fonct.
caractéris-
tiques
techniques
Bobine de cable 100 m CE/UL: LEONI Fixe 2,5 mm?
Bobine de cable 200 m 19162812 Type : LEHC Y /
005295 AC 500 V
Extrémité de cable libre (non
confectionnée)
Section de cable 4 mm?
Cable hybride
Longueurs confectionnables Conformité / Type de Longueur / Section de
référence cable : cable / ten-
T
voir aussi ype de pose sion de fonct.
caractéris-
tiques
techniques
Bobine de cable 100 m CE/UL: LEONI Fixe 4 mm?
Bobine de cable 200 m 19162820 Type : LEHC Nz /
005296 AC 500 V

Extrémité de cable libre (non
confectionnée)
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MOVIFIT® FDC

Tableaux de sélection

4.6.6 MOVIFIT® FDC avec ABOX hybride MTA...-S54.-...-00

EBOX

ABOX

T THLLL}
IR

——

MTA...-S54.-...-00

@@@@@00@@

] ’ S %0.
(— W5t
A NN
MOVIFIT® FDC pour pilotage de ABOX hybride
MOVIGEAR® et DRC.. avec M23 pour actionneurs SNI / SBus
et M12 pour E/S et bus
Catégorie de Bus de terrain Type EBOX Type ABOX

puissance

CCU standard PROFINET MTC11A000-503-R9500-00 | MTA11A-503-S543-M16-00
(R95..) I\Eﬂtgggjse/t_’r'g;” MTA11A-503-S543-M20-00
MOVI-PLC® PROFINET MTC11A000-503-R9600-00 | MTA11A-503-S543-M16-00
?I;ag”é’a)rd "\Eﬂtggg':se/t_’r'g;” MTA11A-503-S543-M20-00
CCU advanced PROFINET MTC11A000-503-R9700-00 | MTA11A-503-S543-M16-00
(R97..) "\Eﬂtggg':se/t_’r'g;” MTA11A-503-S543-M20-00
MOVI-PLC® PROFINET MTC11A000-503-R9800-00 | MTA11A-503-S543-M16-00
?F‘:;g”)ced "\E/Itggg’:s/t_’r'g;“” MTA11A-503-S543-M20-00

Accessoires

Type

lllustration

Quantité Référence

Adaptateur Ethernet RJ45-M12

RJ45 (interne)
M12 (externe)

Par appareil, deux piéces sont néces-

saires.

1 piéce 13281682

Bouchon d'obturation

pour interfaces sur 'TEBOX

-

1 piéce 18130623

Option

Option

Intégré dans

Type

Rail de montage en acier inoxydable

ABOX

M11
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MOVIFIT® FDC 4

Tableaux de sélection

4.6.7 MOVIFIT® FDC avec ABOX hybride MTA...-S64.-...-00

EBOX ABOX
MTC...-...-00 MTA...-S64.-...-00
il T
IS »
— W
rE A%
MOVIFIT® FDC pour pilotage de ABOX hybride
MOVIGEAR® et DRC.. avec M23 pour actionneurs,
M12 pour E/S et RJ45 Push-Pull pour
bus

Catégorie de Bus de terrain Type EBOX Type ABOX
puissance
CCU standard PROFINET MTC11A000-503-R9500-00 MTA11A-503-S643-M16-00
(R95..) EtherNet/IP™ EAa. ) .

Modbus/TCP MTA11A-503-S643-M20-00
MOVI-PLC® PROFINET MTC11A000-503-R9600-00 MTA11A-503-S643-M16-00
standard EtherNet/IP™

MTA11A-503-S643-M20-

(R96..) Modbus/TCP 503-5643-M20-00
CCU advanced PROFINET MTC11A000-503-R9700-00 MTA11A-503-S643-M16-00
(R97..) EtherNet/IP™ EMa . .

Modbus/TCP MTA11A-503-S643-M20-00
MOVI-PLC® PROFINET MTC11A000-503-R9800-00 MTA11A-503-S643-M16-00
advanced EtherNet/IP™

MTA11A-503-S643-M20-

(R98..) Modbus/TCP 503-5643-M20-00
Accessoires
Type lllustration Quantité Référence

Bouchon d'obturation Ethernet 10 pieces 18223702

30 pieces 18223710

pour connecteur femelle RJ45 Push-Pull

Adaptateur Ethernet RJ45-M12 1 piéce 13281682
RJ45 (interne)
M12 (externe)

Par appareil, deux piéces sont néces-
saires.

Bouchon d'obturation % 1 piéce 18130623
pour interfaces sur 'lEBOX V

24756156/FR — 07/2018

Option
Option Intégré dans Type
Rail de montage en acier inoxydable ABOX /M11
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Tableaux de sélection

4 MOVIFIT® FDC

4.6.8 Cables pour liaison entre MOVIFIT® FDC et actionneur SNI

Section de céble 2,5 mm?

MOVIFIT® | Cables de Confor- | Type de Lon- | Section
FDC raccordement mité / |cable : voir| gueur/ de
réfé- aussi Type de | cable /
rence | caractéris-| pose tension
tiques de fonct.
techniques
ABOX CE : HELU variable | 2.5 mm?
hybride KABEL® -
1812750 /
MTA...- =i— — == ° TOF;zFl\h\EX@ 7 AC 500 V
S$54.-...-00 — N -
UV-2YSL-
MTA...- CYK-J
S64.-...-00 . ) .
M23, disque M23, disque UL : HELU variable
de codage : de codage : 1815038 KABEL® .
rouge, male rouge, male 1 TOPFLEX® |-~
— EMV-
UV-2YSL-
CYK-J-UL/
CSA
CE/UL: HELU variable
KABEL® | ---,-.
1812067 2
9 TOPSERV®
-109
CE: HELU variable | 2,5 mm?
®
1812751 Tgﬁf'éx@ 2 /
A = T/
= ! — EMV- AC 500 V
UV-2YSL-
CYK-J
Extrémité M23, disque UL: HELU variable
libre de codage : KABEL® -
1815040
rouge, male 3 TOPFLEX® |-~
— EMV-
UV-2YSL-
CYK-J-UL/
CSA
CE/UL: HELU variable
KABEL® | ---,-.
1812068 2
7 TOPSERV®
-109
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Section de céble 4 mm?

MOVIFIT® FDC

Tableaux de sélection

MOVIFIT® |Cable de raccordement Confor- | Type de Lon- | Section
FDC mité / |cable : voir| gueur/ de
réfé- aussi Type de | cable/
rence | caractéris-| pose | tension
tiques de fonct.
techniques
ABOX CE: HELU variable | 4 mm?
hybride KABEL® -
1812752 /
MTA...- E=— —] [ > TOF;EFI\;\EX® K AC 500 V
S$54.-...-00 — N .
UV-2YSL-
MTA...- CYK-J
S64.-...-00 . . .
M23, disque M23, disque UL : HELU variable
de codage : de codage : 1815041 KABEL® -
rouge, male rouge, male 8 ?O TOPFLEX® |-~
— EMV-
UV-2YSL-
CYK-J-UL/
CSA
CE/UL: HELU variable
KABEL® | --- -.
1812069 TOPSERV® |~
-109
CE: HELU variable | 4 mm?
1812753 TgﬁEES(@ 52 /
—— — T
== 3 — EMV- AC 500 V
UV-2YSL-
CYK-J
Extrémité M23, disque UL : HELU variable
libre de codage : KABEL® -
rouge, male 1818325 TOPFLEX® |-~
— EMV-
UV-2YSL-
CYK-J-UL/
CSA
CE/UL: HELU variable
KABEL® | ---, -.
1813070 TOPSERV® |77
-109

4
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MOVIFIT® FDC

Tableaux de sélection

MOVIFIT® | Cable de raccordement Confor- | Type de Lon- | Section
FDC mité / |cable : voir| gueur/ de
réfeé- aussi Type de | cable /
rence | caractéris-| pose tension
tiques de fonct.
techniques
CE/UL: HELU variable | 4 mm?
®
e 1816620 | OB 1
— M ° ~109 AC 500 V
M23, disque M23, disque
de codage : de codage :
rouge, male rouge,
femelle
CE/UL: HELU variable | 4 mm?
KABEL® | ---,-.
1819144 . /
IE— 4 | TOPSERV®
] 109 AC 500 V

M23, disque
de codage :
rouge,
femelle

M23, disque
de codage :
rouge,
femelle
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4.6.9

Section de céble 2,5 mm?

Cables hybrides pour liaison entre MOVIFIT® FDC et actionneur SBus

MOVIFIT® FDC

Tableaux de sélection

MOVIFIT® | Cable de raccordement Confor- | Type de Lon- | Section
FDC mité / |cable : voir| gueur/ de
réfeé- aussi Type de | cable /
rence | caractéris-| pose tension
tiques de fonct.
techniques
ABOX CE/UL: LEONI variable | 2,5 mm?
hybride @Q 1812742 Type : T /
MTA...- —hlie= 8 LEHC AC 500 V
S54.-...-00 005221
MTA...-
$64.-...-00 | V123, disque M23, disque
de codage : de codage :
violet, male violet, male
CE/UL: LEONI variable | 2,5 mm?
1812743 Type : —_ /
T —f= 6 LEHC
glic=
II=§ 005221 AC 500V
Extrémité M23, disque
libre de codage :
violet, male
CE/UL: LEONI variable | 2,5 mm?
@Q 1816619 Type : T /
S— | 9 LEHC
|l iy AC 500 V
M23, disque M23, disque
de codage : de codage :
violet, male violet,
femelle
CE/UL: LEONI variable | 2,5 mm?
1816649 Type : T /
A —= 0 LEHC
Olld__|
El= iy AC 500 V
Extrémité M23, disque
libre de codage :
violet,
femelle
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MOVIFIT® FDC

Tableaux de sélection

Section de céble 4 mm?

MOVIFIT® | Cable de raccordement Confor- | Type de Lon- Section
FDC mité / |cable : voir| gueur/ de
réfé- aussi Type de | cable/
rence | caractéris-| pose tension
tiques de fonct.
techniques
ABOX CE/UL: LEONI variable | 4 mm?
hybride == 1812744 | Type: | — /
MTA...- —h 4 LEHC AC 500 V
S$54.-...-00 :I 005211
MTA...-
$64.-...-00 | V123, disque M23, disque
de codage : de codage :
violet, male violet, male
ABOX CE/UL: LEONI variable | 4 mm?
hybride 1812745 | Type: |-— /
MTA. .- A —= 2 LEHC
S$54.-...-00 II=§ 005211 AC 500V
MTA...-
$64.-...-00 | Exiremite M23, disque
libre de codage :
violet, male
CE/UL: LEONI variable | 4 mm?
=T 1816620 | Type: |~ /
S— | e 2 LEHC
= ooens, AC 500 V
M23, disque M23, disque
de codage : de codage :
violet, male violet,
femelle
CE/UL: LEONI variable | 4 mm?
1816650 | Type: |~ /
[ — 4 LEHC
Sffj cam
M frgied AC 500 V
Extrémité M23, disque
libre de codage :
violet,
femelle
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Tableaux de sélection

MOVIFIT® FDC 4

MOVIFIT® | Cable de raccordement Confor- | Type de Lon- | Section
FDC mité / |cable : voir| gueur/ de
réfeé- aussi Type de | cable /
rence | caractéris-| pose tension
tiques de fonct.
techniques

CE/UL: LEONI variable | 4 mm?

@HQ 1818965 Type : R /
—HM 2 LEHC AC 500 V

005211
M23, disque M23, disque
de codage : de codage :
violet, violet,
femelle femelle

24756156/FR — 07/2018
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MOVIFIT® FDC

Tableaux de sélection

4.6.10

Cables de accordement au réseau

Section de céble 2,5 mm?

MOVIFIT® | Cable de raccordement Confor- Type Lon- Section
FDC mité / cable gueur / de
référence Type de | cable/
pose tension
de fonct.
ABOX CE : HELU variable | 2,5 mm?
hybride KABEL® -
18127460 /
MTA...- = = TOPFLEX® -7
oA ——{== — B00-PVC AC 500 V
MTA...-
$64.-...-00 | V123, disque M23, disque | CE: HELU | variable
de codage : de codage : | 415133959 KABEL® | ---,-.
noir, male noir, male TOPFLEX®| ~~—~
Sans ha- |~ 611-PUR
logéne
UL : HELU variable
KABEL® —
18153267 e
815326 JZ-602 |-
UL : HELU variable
KABEL® | ---,-.
1815327 D
8153275 MULTIFLE
X®-512
CE: HELU variable | 2,5 mm?
KABEL®
1812747 e
—— — 8 o TOPFLEX®| -~ /
== —~ 600-PVC AC 500 V
Extrémité M23, disque CE: HELU variable
libre de codage : KABEL® | ---,-.
18133967 D
noir, male 81339 TOPFLEX®
Sans ha- |~ 611-PUR
logéne
UL : HELU variable
KABEL® — -
18153283 17.602 | -—
UL : HELU variable
KABEL® | ---,-.
18153291 D
MULTIFLE
X®-512
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Section de céble 4 mm?

MOVIFIT® FDC

Tableaux de sélection

4

MOVIFIT® | Cable de raccordement Confor- Type Lon- Section
FDC mité / cable gueur / de
référence Type de | cable/
pose tension
de fonct.
ABOX CE: HELU variable | 4 mm?
hybride : KABEL® ya
18127487 ; /
MTA...- g@m EIEE TOPFLEX®| =27 c
o - - AC 500V
S54.-...-00 =S 600-PVC
MTA...-
$64.-...-00 | V123, disque M23, disque | CE: HELU | variable
de codage : de codage : 18133975 KABEL® | ---,--
noir, male noir, male TOPFLEX®| ~
Sans ha- |~ 611-PUR
logéne
UL : HELU variable
KABEL® — -
18153305 17.602 | -—
UL : HELU variable
KABEL® | ---,-.
181 1 D
8153313 MULTIFLE
X®—-512
CE: HELU variable | 4 mm?
®
18127495 | _KABEL® | ~o ool
T — TOPFLEX® | - 27X
— == — 800-PVC AC 500 V
Extrémité M23, disque CE: HELU variable
libre de codage : KABEL® | ---,-.
181 D
noir, male 8133983 TOPFLEX®
Sans ha- | - 611-PUR
logéne
UL : HELU variable
KABEL® - -
18153321 17.602 | —
UL : HELU variable
KABEL® | ---,-.
18153348 MULTIFLE |- ——
X®-512
uL: HELU variable | 4 mm?
®
18166318 | KABEL® | --- -1
Eall—— — MULTIFLE
— M X® — 512 AC 500 V
M23, disque M23, disque
de codage : de codage :
noir, male noir, femelle
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MOVIFIT® FDC

Tableaux de sélection

4.6.11

EBOX

MOVIFIT® FDC avec ABOX hybride MTA...-S84.-...-00

ABOX

T THLLL}
IR

MTA...-S84.-...-00

(— | |
rE A% .
MOVIFIT® FDC pour pilotage de ABOX hybride
MOVIGEAR® et DRC.. avec M23 pour actionneurs SBus
et M12 pour E/S, bus
et signal auxiliaire 24 V (compatible

STO)

Catégorie de Bus de terrain Type EBOX Type ABOX

puissance

CCU standard PROFINET MTC11A000-503-R9500-00 | MTA11A-503-S843-M16-00
(R95..) I\Eﬂtgggjse/t_’r'g;” MTA11A-503-S843-M20-00
MOVI-PLC® PROFINET MTC11A000-503-R9600-00 | MTA11A-503-S843-M16-00
?I;ag”é’a)rd "\E/Itggg’:se/t_’r'g;” MTA11A-503-S843-M20-00
CCU advanced PROFINET MTC11A000-503-R9700-00 | MTA11A-503-S843-M16-00
(R97..) "\Eﬂtggg'jse/t_’r'g;” MTA11A-503-S843-M20-00
MOVI-PLC® PROFINET MTC11A000-503-R9800-00 | MTA11A-503-S843-M16-00
?F‘:;g”)ced "\E/Itggg’:s/t_’r'g;“” MTA11A-503-S843-M20-00

Accessoires

Type

Illustration

Quantité Référence

Adaptateur Ethernet RJ45-M12

RJ45 (interne)
M12 (externe)

Par appareil, deux piéces sont néces-

saires.

1 piéce 13281682

Bouchon d'obturation

pour interfaces sur 'TEBOX

-

1 piéce 18130623

Option

Option

Intégré dans

Type

Rail de montage en acier inoxydable

ABOX

M11
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MOVIFIT® FDC 4

Tableaux de sélection

4.6.12 Cables hybrides pour liaison entre MOVIFIT® FDC et actionneur SBus avec signal auxiliaire
24V (STO)

Section de céble 2,5 mm?

MOVIFIT® | Cable de raccordement Confor- | Type de Lon- | Section
FDC mité / |cable : voir| gueur/ de
réfeé- aussi Type de | cable /
rence | caractéris-| pose tension
tiques de fonct.
techniques
ABOX CE/UL: LEONI variable | 2,5 mm?
hybride : == 1817786 | PeC |_nn
S:\gll‘tTA---(-)0 ——{ == / 005295 AC 500 V
M23, disque M23, disque
de codage : de codage :
jaune, male jaune, male
CE/UL: LEONI variable | 2,5 mm?
1819113 It_yEpHe S
T — 4
— [ 005295 AC 500 V
Extrémité M23, disque
libre de codage :
jaune,
femelle
CE/UL: LEONI variable | 2,5 mm?
e 1817788 | YPe S
[l % | 005295 AC 500 V
M23, disque M23, disque
de codage : de codage :
jaune, male jaune,
femelle
CE/UL: LEONI variable | 2,5 mm?
type : R
1819140 SRS S /
———— — 1 LEHC
M 005295 AC 500 V
Extrémité M23, disque
libre de codage :
jaune,
femelle

24756156/FR — 07/2018
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MOVIFIT® FDC

Tableaux de sélection

Section de céble 4 mm?

MOVIFIT® | Cable de raccordement Confor- | Type de Lon- | Section
FDC mité / |cable : voir| gueur/ de
réfé- aussi Type de | cable/
rence | caractéris-| pose tension
tiques de fonct.
techniques
ABOX CE/UL: LEONI variable | 4 mm?
hybride : g@h 1817787 &"’ﬁ & | /
MTA...- ——hle= S AC 500 V
S84.-...-00 005296
M23, disque M23, disque
de codage : de codage :
jaune, male jaune, male
CE/UL: LEONI variable | 4 mm?
1819114 It_g_e'C s /
—
—=E 2 005296 AC 500 V
Extrémité M23, disque
libre de codage :
jaune, male
CE/UL: LEONI variable | 4 mm?
%@Q 1817789 It_yEpHe C T /
— 1
[ 005296 AC 500 V
M23, disque M23, disque
de codage : de codage :
jaune, male jaune,
femelle
CE/UL: LEONI variable | 4 mm?
type: | ---i--
1819142 D
[ — 8 g LEHC /
S 005296 AC 500 V
Extrémité M23, disque
libre de codage :
jaune,
femelle
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MOVIFIT® FDC 4

Tableaux de sélection

4.6.13 Cables de raccordement CAN

Cable de raccordement

Le tableau suivant présente les cables disponibles pour ce raccordement.

MOVIFIT® FDC Cable de raccordement au bus CAN externe Confor- Lon- Tension
mité / gueur / de
référence | Type de | fonction-
pose nement
ABOX hybride : CE: 5m DC 60V
MTA...-S54.-...-00 13286331 | .-
MTA...-S64.-...-00
MTA...-S84.-...-00
M12, 5 M12, 5 plles, CE: 10m
pbles, dé- détrompage 13286358
trompage A, A, male E——
femelle CE: 15 m
13286366 | .-~
CE: 5m DC 60V
13295810 | .. -2
M12, 5 Extrémité CE: 10 m
poles, de- libre 149120270
trompage A,
femelle CE: 15 m
19129289 | ">

24756156/FR — 07/2018
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MOVIFIT® FDC

Céable de raccordement

4.7 Cable de raccordement
4.71 Cables de raccordement prescrits pour une installation Single Line (SNI)
REMARQUE
i Comparer les diamétres externes des cables de raccordement prescrits pour Single

Line Installation avec les caractéristiques techniques des presse-étoupes homolo-
gués CEM livrés avec certains produits.

REMARQUE
i SEW recommande d'utiliser les cables de raccordement homologués pour pose
souple pour Single Line Installation uniquement dans les domaines dans lesquels
cette propriété est effectivement nécessaire.
SEW prescrit les cables suivants pour la liaison entre les unités d'entrainement SNI et
les contréleurs SNI.
En raison de la faible capacité de service des cébles prescrits, on obtient une qualité
de signal élevée. Grace au blindage, on évite les émissions d'interférences dues au
transfert superposé des données sur la liaison.
HELUKABEL TOPFLEX®
Type céble Gaine extérieure |Conformité Propriétés
HELUKABEL Couleur: CE * Résistant aux
TOPFLEX®- .  noir uv
EMV-UV'ZYSLCYK'J . . ° Pour pose ﬁxe
Diamétre :
« 12,3 mm K
(2,5 mm?)
« 14,5mm
(4,0 mm?)
HELUKABEL Couleur: CE/UL * Résistant aux
TOPFLEX®- < noir uv
EMV'UV'ZYSLCYK'J/ . . . Pour pose ﬁxe
UL/CSA Diametre :
e 125mm IS
(2,5 mm?)
e 14,2 mm
(4,0 mm?)
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MOVIFIT® FDC

Cable de raccordement

HELUKABEL TOPSERV®

Type cable Gaine extérieure |Conformité Propriétés
HELUKABEL Couleur : CE * Pour pose fixe
TOPFLEX®- » transparent 2
EMV-2YSLCY-J =
Diamétre :
* 11,9 mm
(2,5 mm?)
*+ 13,6 mm
(4,0 mm?)
HELUKABEL Couleur: CE * Résistant aux
TOPFLEX®- < noir uv
EMV-UV-3 PLUS ol * Pour pose fixe
2YSLCYK-J Diametre :
+ 10,8 mm - X
(2,5 mm?)
+ 12,3 mm
(4,0 mm?)
Type cable Gaine extérieure |Conformité Propriétés
HELUKABEL Couleur : CE/UL « Sans halogéne
TOPSERV® - . Orange + Résistant aux
109 PUR uv
Diamétre :
- 106 mn " Fourpose
(2,5 mm?) p N
+ 11,9mm B
(4,0 mm?)

4
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Céable de raccordement

4 MOVIFIT® FDC

LAPP OLFLEX®

Type cable Gaine extérieure |Conformité Propriétés
LAPP OLFLEX® Couleur : CE + Résistant aux
SERVO 2YSLCYK-JB |* noir uv
o » Pour pose fixe
Diameétre :
« 12,2mm X
(2,5 mm?)
* 14,4 mm
(4,0 mm?)
LAPP OLFLEX® Couleur: CE *  Pour pose fixe
SERVO 2YSLCY-JB | transparent N
Diamétre :
e 12,4 mm
(2,5 mm?)
« 156 mm
(4,0 mm?)
LAPP OLFLEX® Couleur : CE/UL + Sans halogéne
SERVO FD796 CP e orange * Résistant aux
L uv
Diameétre :
. 105 mm " Foupose
(2,5 mm?) ipe
* 11,9 mm e
y (4,0 mm2)
LAPP OLFLEX® Couleur: + CE/UL * Résistant aux
VFD XL - noir wv
T * Homologation
Diamétre : TC-ER
* 14,8 mm . ,
‘ (2,5 mm?) Pour pose fixe
.+ 16,5mm X
(4,0 mm?)
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Leoni LEHC

MOVIFIT® FDC

Cable de raccordement

Type cable Gaine extérieure |Conformité Propriétés
LAPP OLFLEX® Couleur: + CE/UL * Résistant aux
VFD 2XL - noir wv
I * Homologation
Diamétre : TC-ER
« 14,8 mm . ,
‘ (2,5 mm?) Pour pose fixe
« 16,7 mm X
(4,0 mm?)
Type cable Gaine extérieure |Conformité Caractéristiques”
Leoni Couleur: CE/UL + Sans halogene
LEHC 005295 Rev.2 |° orange * Résistant aux
LEHC 005296 Rev.2 | Diamétre : uv
- LEHC 005295 " Dourpose
/‘// Rev.2 : p )
e < \\ 15,6 mm D
‘\\\\ N \or///, (2,5 mm?)
Vo / ‘ - LEHC 005296
//1 W Rev.2 :
\,, ‘ . 16,7 mm
(4,0 mm?)

1) Voir aussi chapitre "Spécifications pour cables hybrides AC 400 V, communication (DSC ou SNI) et

coupure sire (STO)"

4
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MOVIFIT® FDC

Céable de raccordement

4

4.7.2

Pour la liaison entre les unités d'entrainement DSC et les contréleurs, SEW recom-
mande les cables hybrides suivants. L'illustration suivante montre la structure du cable

Spécifications pour cables hybrides recommandés AC 400 V et communication (DSC)

hybride.
19915242379

Type : Leoni Type : Leoni

LEHC 005221 Rev.0 LEHC 005211 Rev.0
[1] |1 paire de 2 x 0,24 mm?

conducteurs

Conducteur Toron en cuivre dénudé, 19 x 0,127 mm

Isolant Polypropyléne

Couleurs Blanc et bleu

Blindage Ruban

Fil additionnel |0,34 mm?

Conducteur Toron en cuivre dénudé, 19 x 0,15 mm
Blindage Tresse en fil de cuivre 0,10 mm étamé
Couverture 85 % min.
optique
Gaine TPE
Couleur violet
[2] |Bourrage
[3] |Ruban
[4] |4 conducteurs 2.5 mm? 4 conducteurs 4.0 mm?
Conducteur Toron en cuivre dénu- | Conducteur Toron en cuivre dénu-
dé, 147 x 0,175 mm dé, 224 x 0,15 mm
Isolant Polypropyléne Isolant Polypropyléne
Couleurs Vert/jaune, noir avec | Couleurs Vert/jaune, noir avec

marquage 1; 2; 3 marquage 1; 2; 3
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MOVIFIT® FDC

Cable de raccordement

Type : Leoni Type : Leoni

LEHC 005221 Rev.0 LEHC 005211 Rev.0
[5] |Blindage Tresse en fil de cuivre 0,128 mm étamé

Couverture 85 % min.

optique
[6] |Gaine exté- Polyuréthane

rieure

Couleur noir mat (similaire & RAL9005)

Caractéristiques techniques des cables hybrides

Le tableau suivant contient les caractéristiques techniques des cables hybrides.

Propriétés

Type : Leoni Type : Leoni
LEHC 005221 Rev.0 LEHC 005296 Rev.2

Caractéristiques UL

UL-Style 20234, 80 °C, 1000 V

Conforme a E47543-LIL C“

Tension de contréle
conducteur / conducteur

4,0kV 50 Hz AC

Tension de controle
conducteur / blindage

3,0 kV 50 Hz AC

Tension de 1000 V

fonctionnement

Position [4]

Impédance 1200+ 10 %

caractéristique

Position [1]

Atténuation Nom. 2.0 dB / 100 m pour 1 MHz
Position [1] Nom. 5.5 dB /100 m pour 10 MHz

Durée de fonctionnement
Position [1]

Nom. 5 ns/m

Température de fonction-
nement

-30 °C a +80 °C (pose fixe)
-25 °C a +80 °C (pose souple)

Poids du cable

Nom. 279 g/m Nom. 428 g/m

Rayons de courbure

Min. 5 x diamétre externe (pose fixe)
Min. 10 x diameétre externe (pose souple)

Diameétre du cable

13.5 mm 14.9 mm

Caractéristiques chi-
miques

Ignifugé
Sans halogéne
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4 MOVIFIT® FDC

Céable de raccordement

Remarques concernant le raccordement

L'illustration suivante montre la structure du cable et 'affectation des raccordements.

6580241163

[11 Raccordement réseau / PE
[2] Raccordement CAN_H/CAN_L
[3] Raccordement CAN_GND via fil additionnel
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4.7.3
(STO)

MOVIFIT® FDC

Cable de raccordement

Spécifications pour cable hybride AC 400 V, communication (DSC ou SNI) et coupure sire

L'illustration suivante montre la structure du cable hybride.

9007219046263179
Type : Leoni Type : Leoni
LEHC 005295 Rev.2 LEHC 005296 Rev.2
[1] |1 paire de 0,75 mm?
conducteurs
Conducteur Toron en cuivre dénudé, 42 x 0,15 mm
Isolant Polypropyléne
Couleurs Conducteurs noirs avec chiffres en blanc 1, 2
Blindage Tresse en fil de cuivre 0,1 mm étamé
Couverture 85 % min.
optique
Gaine Ruban
[2] |1 paire de 2 x 0,24 mm?
conducteurs
Conducteur Toron en cuivre dénudé, 19 x 0,127 mm
Isolant Polypropyléne
Couleurs Blanc et bleu
Blindage Ruban
Fil additionnel |0,34 mm?

Conducteur Toron en cuivre dénudé, 19 x 0,15 mm
Blindage Tresse en fil de cuivre 0,10 mm étamé
Couverture 85 % min.
optique
Gaine TPE
Couleur violet

[3] |Ruban
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Céable de raccordement

4 MOVIFIT® FDC

Type : Leoni Type : Leoni
LEHC 005295 Rev.2 LEHC 005296 Rev.2
[4] |4 conducteurs |2.5 mm? 4 conducteurs |4.0 mm?
Conducteur Toron en cuivre dénu- | Conducteur Toron en cuivre dénu-
dé, 147 x 0,15 mm dé, 224 x 0,15 mm
Isolant Polypropyléne Isolant Polypropyléne
Couleurs Vert/jaune, noir avec | Couleurs Vert/jaune, noir avec
marquage U/L1; V/L2; marquage U/L1; V/L2;
W/L3 W/L3
[5] |Bourrage
[6] |Blindage Tresse en fil de cuivre |Blindage Tresse en fil de cuivre
0,15 mm étamé 0,20 mm étamé
Couverture 87 % min. Couverture 87 % min.
optique optique
[7]1 |Ruban Tissu pour blindage CEM
[8] |Gaine exté- Polyuréthane
rieure
Couleur Orange (similaire a RAL 2003)

Caractéristiques techniques des cables hybrides

Le tableau suivant contient les caractéristiques techniques des cables hybrides.

Propriétés

Type : Leoni
LEHC 005295 Rev.2

Type : Leoni
LEHC 005296 Rev.2

Caractéristiques UL

UL-Style 20234, 80 °C, 1000 V

Conforme a E47543-LIL CN

Tension de contréle
conducteur / conducteur

4,0kV 50 Hz AC

Tension de controle
conducteur / blindage

3,0 kV 50 Hz AC

Tension de 1000 V

fonctionnement

Position [4]

Impédance 125 Q +10 %

caractéristique

Position [2]

Atténuation Nom. 2.5 dB /100 m pour 1 MHz
Position [2] Nom. 6.5 dB / 100 m pour 10 MHz

Durée de fonctionnement
Position [2]

Nom. 5 ns/m

Température de fonction-
nement

-30 °C a +80 °C (pose fixe)
-25 °C a +80 °C (pose souple)
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MOVIFIT® FDC

Cable de raccordement

Propriétés Type : Leoni Type : Leoni
LEHC 005295 Rev.2 LEHC 005296 Rev.2
Poids du cable Nom. 342g/m Nom. 428g/m

Rayons de courbure

Min. 5 x diamétre externe (pose fixe)

Min. 10 x diameétre externe (pose souple)

Diametre du cable

15,6 mm £ 0,5 mm 16,7 mm £ 0,5 mm

Caractéristiques
chimiques

Résistance a I'huile selon DIN VDE 0282-10/HD
22.10 S2

Résistance générale aux carburants (p. ex. diesel,
essence)

Ignifugé selon UL 1581, paragraphe 1060 Vertical
Flame Test (FT1)

Ignifugé selon CSA C22.2 No.3-92 Vertical Flame
Test (FT1)

Ignifugé selon CEl 60332-1-2
Sans halogénes selon CE| 60754-1

Résistance générale aux attaques d'acides, de Ii-
quides alcalins et de détergents

Généralement résistant a I'hydrolyse
Résistance générale aux rayonnements UV

Exempt de substances pouvant nuire a I'adhérence
de la peinture

Remarques concernant le raccordement

L'illustration suivante montre la structure du cable et 'affectation des raccordements.

19800410891

[11  Raccordement réseau / PE

[2] Raccordement STO

[3] Raccordement CAN _H/CAN L
[4] Raccordement CAN_GND via fil additionnel

Catalogue — Systémes d'entrainement décentralisés DI2018

4

167




4 MOVIFIT® FDC

Accessoires prescrits

4.8 Accessoires prescrits

4.8.1 Filtre-réseau

Les filtres-réseau NF.. servent a réduire les émissions parasites conduites coté ali-

mentation.

Les filtres-réseau suivants peuvent étre livrés.

Filtre-réseau Courant maximal admissible Référence
Type A

NF018-503 18 08274134
NF035-503 35 08271283
NF048-503 48 08271178
NF018-503-UOH66A 18 19501684

1 6 8 Catalogue — Systémes d'entrainement décentralisés DI2018

24756156/FR — 07/2018



24756156/FR — 07/2018

MOVIFIT® FDC 4

Cotes

49 Cotes

49.1 MOVIFIT® FDC avec rail de montage standard

333.3
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18014401553937803

[11 Prévoir un écartement de 106 mm en bas uniquement pour les embases ABOX avec connecteur pour
le raccordement de I'unité d'entrainement.

[2] L'écartement de 100 mm a I'avant est nécessaire pour le raccordement sur les interfaces de 'EBOX.
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4 MOVIFIT® FDC

Cotes

4.9.2 MOVIFIT® FDC avec rail de montage M11 en acier inoxydable optionnel
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15

A

18014401553939723

[11 Prévoir un écartement de 106 mm en bas uniquement pour les embases ABOX avec connecteur pour
le raccordement de I'unité d'entrainement.

[2] L'écartement de 100 mm a I'avant est nécessaire pour le raccordement sur les interfaces de I'EBOX.
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MOVIFIT® FDC

Cotes

49.3 ABOX avec connecteur pour le raccordement des unités d'entrainement

L'illustration suivante présente |'écartement de montage minimal de I'embase ABOX
hybride avec connecteur pour le raccordement des unités d'entrainement.

115

A  —] Y
C 1
1
© —
=3
[Te)
N
A2
A
Y Y
/ /
9007204888624011

[1] Rayon de courbure minimal admissible du cable sans connecteur : 75 mm
[2] Ecart minimal par rapport au bas de 'ABOX : 106 mm
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MOVIFIT° MC / SC/ FC
MOVIFIT® MC pour le pilotage d'entrainements MOVIMOT®

5 MOVIFIT°*MC / SC/ FC
5.1 MOVIFIT® MC pour pilotage d'entrainements MOVIMOT®

L'illustration suivante représente un MOVIFIT® MC avec des motoréducteurs a engre-
nages cylindriques MOVIMOT® qui lui sont affectés.

5.1.1 Caractéristiques du MOVIFIT® MC

Possibilité de raccorder jusqu'a trois MOVIMOT® par cable hybride
Plage de tension de 3 x 380 — 500 V

Distribution d'énergie intégrée avec protection de ligne
Interrupteur marche/arrét optionnel

Interfaces bus de terrain intégrées

PROFIBUS EtherNet/IP™
PROFINET 10 Modbus/TCP
PROFINET POF DeviceNet™

Entrées et sorties binaires

Interface CAN / SBus

Fonction "Suppression sire du couple" (STO)

Option Safety S12 avec entrées et sorties slres

Paramétrage simple et rapide via interrupteurs DIP ou bus de terrain

12839703819
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MOVIFIT°MC / SC/ FC
MOVIFIT® MC pour le pilotage d'entrainements MOVIMOT®

5.1.2 Variante d'installation du MOVIFIT® MC

L'illustration suivante représente la variante d'installation du MOVIFIT® MC avec res-
pectivement trois entrainements MOVIMOT®.

(I n
400V 24V || fF PLC
l BUS
24V
400V

Y SR MovIFITe

22 1 = i

MOVIMOT® MOVIMOT® MOVIMOT® MOVIMOT® MOVIMOT® MOVIMOT®
5061897483
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5 MOVIFIT°MC / SC / FC

MOVIFIT® SC avec démarreur-moteur progressif intégré

5.2 MOVIFIT® SC avec démarreur-moteur progressif intégré

L'illustration suivante représente un MOVIFIT® SC avec les motoréducteurs a engre-

nages cylindriques qui lui sont affectés.

1

1
i

13828642315

5.2.1 Caractéristiques du MOVIFIT® SC

Démarreur-moteur progressif électronique (sans contact)

— en cas de raccordement de deux moteurs (démarreur deux moteurs) : un sens
de rotation

— en cas de raccordement d'un moteur (démarreur un moteur, deux sens) :
deux sens de rotation

Plage de puissance

— en cas de raccordement de deux moteurs : 2 x 0,37 jusqu'a 1,5 kW
— en cas de raccordement d'un seul moteur : 1 x 0,37 jusqu'a 3,0 kW
Sécurité accrue par coupure des trois phases

Distribution d'énergie intégrée

Systeme de commande du frein intégré pour frein SEW a trois fils
Interrupteur marche/arrét optionnel

Interfaces bus de terrain intégrées

PROFIBUS EtherNet/IP™
PROFINET IO Modbus/TCP
PROFINET POF DeviceNet™

Exécution optionnelle sans interface bus de terrain comme esclave SBus
Entrées et sorties binaires
Interface CAN / SBus
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MOVIFIT° MC / SC / FC 5

MOVIFIT® SC avec démarreur-moteur progressif intégré

» Paramétrage simple et rapide via interrupteurs DIP (mode Easy)
« Paramétrage avancé par bus de terrain ou interface de diagnostic (mode Expert)

5.2.2 Variante d'installation du MOVIFIT® SC

L'illustration suivante montre la variante d'installation du MOVIFIT® SC avec moteur n
triphasé.

400V 24V PLC

BUS
24V
400 vV

MOVIFIT® MOVIFIT®

5407763979
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5 MOVIFIT°MC / SC / FC

MOVIFIT® FC avec convertisseur de fréquence intégré

5.3 MOVIFIT® FC avec convertisseur de fréquence intégré

L'illustration suivante présente le MOVIFIT® FC (deux tailles) combiné a un motoré-

r O TR |

ducteur a engrenages cylindriques.

22277
VL1 0 5,040

12781282315

5.3.1 Tailles

Le MOVIFIT® FC est disponible en deux tailles, voir illustrations suivantes.
0,37 21,5 kW 2,234 kW

1514058635
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5.3.2

MOVIFIT° MC / SC / FC 5

MOVIFIT® FC avec convertisseur de fréquence intégré

Caractéristiques du MOVIFIT® FC

Convertisseur de fréquence en boucle ouverte paramétrable

Plage de puissance de 0,37 a 4 kW (en deux tailles)

Distribution d'énergie intégrée

Systéme de gestion du frein intégré n
Résistance de freinage optionnelle

Interrupteur marche/arrét optionnel
Interfaces bus de terrain intégrées

PROFIBUS EtherNet/IP™
PROFINET 10 Modbus/TCP
PROFINET POF DeviceNet™

Exécution optionnelle sans interface bus de terrain comme esclave SBus
Entrées et sorties binaires

Interface CAN / SBus

Fonction "Suppression sidre du couple" (STO)

Option Safety S12 avec entrées et sorties sres

Paramétrage simple et rapide via interrupteurs DIP (mode Easy)

Paramétrage avancé par bus de terrain ou interface de diagnostic (mode Expert)
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5 MOVIFIT°MC / SC / FC

Sécurité fonctionnelle

5.3.3 Variante d'installation du MOVIFIT® FC

L'illustration suivante montre la variante d'installation du MOVIFIT® FC avec respecti-
vement un moteur triphasé.

400V 24V ili PLC
l BUS
24V
400 V
MOVIFIT®
5068774155

5.4 Sécurité fonctionnelle

5.4.1 Fonctions de base des MOVIFIT® MC et FC

Grace aux dispositifs de coupure sire intégrés, les MOVIFIT® MC et MOVIFIT® FC ap-
propriés peuvent étre coupés de maniére sdre via l'alimentation 24V_P.

Ceci est réalisé par la fonctionnalité suivante :

« STO = suppression sire du couple selon EN 61800-5-2 avec protection fiable
contre le redémarrage involontaire selon EN 1037.

De plus, possibilité d'atteindre, grace a un dispositif externe adapté (p. ex. un systeme
de pilotage de sécurité) la catégorie d'arrét 1 selon 60204-1.

La fonction de sécurité des MOVIFIT® MC et FC est homologuée pour les applications
de sécurité jusqu'au niveau de performance d selon EN ISO 13849-1.
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5.4.2

MOVIFIT° MC / SC / FC 5

Sécurité fonctionnelle

Fonction de sécurité avancée avec I'option Safety S12

fde

+ L'option Safety S12 est un module électronique de sécurité intégré pouvant fonc-
tionner avec ou sans liaison PROFIsafe. Elle dispose d'entrées et de sorties de
sécurité (F-DI, F-DO) et est disponible dans les deux variantes suivantes.

Option Safety S12A

— 4 entrées de sécurité n

— 1 sortie de sécurité a deux canaux pour STO
— 2 sorties slres a deux canaux

Option Safety S12B

— 8 entrées de sécurité

— 1 sortie de sécurité a deux canaux pour STO
— Aucune sortie de sécurité supplémentaire

* Avec les deux options Safety, la fonction STO de l'étage de puissance du
MOVIFIT® FC ou MOVIMOT® peut étre activée avec la sortie de sécurité intégré F-
DO_STO.

* Le concept de sécurité de ce module repose sur le fait qu'il existe un état sir pour
toutes les grandeurs-process conditionnant la sécurité. Pour I'option Safety S12,
cette valeur est "0" pour toutes les entrées F-DI et sorties F-DO.

+ Ce systeme a été congue afin de répondre aux normes CEl 61508 SIL 3 et
EN ISO 13849-1, niveau de performance e.

* La sortie sre F-DO_STO permet de couper l'alimentation 24 V du variateur et
donc de procéder a l'arrét sar de I'entrainement. Tenir compte du concept de sé-
curité du MOVIFIT® FC / MC ainsi que de toutes les consignes et prescriptions
d'installation mentionnées dans le manuel de I'option Safety S12.

* En liaison avec le codeur intégré EI7C FS, I'option Safety S12 peut exécuter et
surveiller de fagon s(re des fonctions de déplacement. Les données-process stan-
dard du variateur sont limitées par l'option Safety S12 si la fonction de sécurité est
activée. En cas de dépassement de la vitesse limite, I'entrainement est arrété en
toute sécurité via la sortie F-DO_STO. |l n'est donc pas nécessaire d'adapter le
programme dans l'unité de commande.

REMARQUE

Pour les applications de sécurité, seuls les composants identifiés par le logo FS
(pour sécurité fonctionnelle) sont autorisés. Pour les combinaisons d'appareils sans
logo FS (si I'EBOX et I'ABOX ont été commandés séparément), la fonction de sécu-
rité doit étre décrite dans la documentation !
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5 MOVIFIT°MC / SC / FC

Variante

5.5 Variante

La variante désigne le niveau de fonctionnalités logicielles du logiciel associé au
MOVIFIT® en matiére d'utilisation, de pilotage et de diagnostic.

L'illustration suivante présente les variantes MOVIFIT®.

"Classic" "Technology"
Fonctionnalités de base Programmation libre
m
D
A Concept de bibliotheques
a plusieurs niveaux
R
Construction mécanique
A
@ v Blocs fonction
= paramétrables
5 Pilotage comme passerelle Programmation selon
B bus de terrain via MOVILINK® CEI 61131 (p. ex. en KOP,
s FUP, AWL, ST, AS)
w Manipulation aisée,
comparable p. ex. au pilotage
de modules répartiteur de
bus de SEW (Z.3, Z.6 etc.)
Classic Technology
: -
Variante
18014399302397067

De plus amples informations concernant les variantes MOVIFIT® sont disponibles
dans les manuels spécifiques aux bus de terrain.

» Manuel MOVIFIT® variante Classic ..
« Manuel MOVIFIT® variante Technology..

jde
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5.6

5.6.1

MOVIFIT° MC / SC / FC 5

Codification et conception

Codification et conception

Caractéristiques

Les MOVIFIT® se distinguent par les caractéristiques suivantes.

* Carter en aluminium coulé sous pression n

— Grande robustesse
— Exécution en indice de protection IP65 pour applications industrielles

— Exécution Aseptic avec indice de protection augmenté et revétement de sur-
face pour l'industrie agroalimentaire

» Séparation de la connectique (ABOX) et de I'électronique (EBOX)

— Aucun risque de détérioration ou d'encrassement de 'EBOX en cours d'installa-
tion et de maintenance

— En cas de remplacement du couvercle électronique (EBOX), I'adresse du bus
ne change pas

— Possibilité de sauvegarde des parametres utilisateur dans 'ABOX

— Echange rapide de I'EBOX sans travaux de cablage : le couvercle EBOX est
fixé sur 'embase ABOX a l'aide d'une seule vis, voir illustration suivante.

Retirer 'TEBOX
EBOX

i Wiliiiiniiiilig |

N
N

|
AsoX LD 1] }P

1405396235

Mettre 'EBOX en place et le visser

EBOX
1.

1405394315
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5 MOVIFIT°MC / SC / FC

Codification et conception

5.6.2

Exemple de codification

Exemple EBOX

Le tableau suivant présente un exemple de codification d'EBOX

MTF11A015-503-P10A-00/S12A.

MOVIFIT®

MOVIFIT® MC MOVIFIT® SC MOVIFIT® FC
MT | Type Type Type
MT = MOVIFIT® MT = MOVIFIT® MT = MOVIFIT®
F Type d'appareil Type d'appareil Type d'appareil
M = MOVIFIT® MC S = MOVIFIT® SC F = MOVIFIT® FC
(contréleur MOVIMOT®) (démarreur-moteur (convertisseur de fréquence)
progressif)
11 Série Série Série
11 = standard (IP65) 11 = standard (IP65) 11 = standard (IP65)
12 = Hygienic™* (IP69K) 12 = Hygienic™* (IP69K)
A Version A Version A Version A
015 |Puissance de Puissance de Puissance de
I'appareil I'appareil I'appareil
000 = MOVIFIT® MC 015=1,5kW 003 = 0,37 kW
030 = 3,0 kW 005 = 0,55 kW
007 = 0,75 kW
011 =1,1kW
015=1,5kW
022 =2,2 kW
030 = 3,0 kW
040 =4,0 kW
50 Tension de raccordement Tension de raccordement | Tension de raccordement
- 50 = AC 380 — 500 V 50 = AC 380 — 500 V
3 Mode de Mode de Mode de
raccordement raccordement raccordement
- 3 = triphasé 3 = triphasé
P1 Bus de terrain Bus de terrain Bus de terrain
P1=PROFIBUS P1 =PROFIBUS P1=PROFIBUS
E2 = PROFINET IO E2 = PROFINET 10 E2 = PROFINET IO
D1 = DeviceNet™ D1 = DeviceNet™ D1 = DeviceNet™
E3 = EtherNet/IP™, E3 = EtherNet/IP™, E3 = EtherNet/IP™,
Modbus/TCP Modbus/TCP Modbus/TCP
Z1 = esclave SBus Z1 = esclave SBus
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MOVIFIT° MC / SC / FC

Codification et conception

Variante
0 = Classic
1 = Technology

Variante
0 = Classic
1 = Technology

Variante
0 = Classic
1 = Technology

Version A

Version A

Version A

00

Exécution EBOX
00 = série

Exécution EBOX
00 = série

Exécution EBOX

10 = moteur DRS 400 V, 50 Hz

11 = moteur DRE 400 V, 50 Hz

12 = moteur DRS 460 V, 60 Hz

13 = moteur DRE 460 V, 60 Hz

14 = moteur DRS-DRE 380 V, 60 Hz
15 = moteur DRS-DRE 50 — 60 Hz
18 = moteur DRN 400 V, 50 Hz

19 = moteur DRN 460 V, 60 Hz

20 = moteur DRS-DRN 50 — 60 Hz
22 = moteur DRN 50 — 60 Hz

S12A

Option EBOX

S12A = option de sécurité

S12A

S12B = option de sécurité

S12B

Option EBOX

non disponible

Option EBOX
S12A = option de sécurité S12A
S12B = option de sécurité S12B
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5

MOVIFIT°MC / SC / FC

Codification et conception

Exemple ABOX

Le tableau suivant présente un exemple de codification d'ABOX

MTA11A-503-S021-D01-00/BW1/M11.

MOVIFIT®

MOVIFIT® MC MOVIFIT® SC MOVIFIT® FC
MT |Type Type Type
MT = MOVIFIT® MT = MOVIFIT® MT = MOVIFIT®
A Type d'appareil Type d'appareil Type d'appareil
A = ABOX (embase de raccor- | A = ABOX (embase de raccor- | A = ABOX (embase de raccorde-
dement) dement) ment)
11 Série Série Série
11 = standard (IP65) 11 = standard (IP65) 11 = standard (IP65)
12 = Hygienic™ (IP69K) 12 = Hygienic™* (IP69K)
A Version A Version A Version A
50 Tension de raccordement Tension de raccordement Tension de raccordement
50 = AC 380 - 500 V 50 = AC 380 - 500 V 50 = AC 380 - 500 V
3 Mode de Mode de Mode de
raccordement raccordement raccordement
3 = triphasé 3 = triphasé 3 = triphasé
S02 | Configuration de raccorde- |Configuration de raccorde- |Configuration de raccordement
ment ment S02 = ABOX standard
S01 = ABOX standard S02 = ABOX standard S42 = ABOX hybride
S41 = ABOX hybride S42 = ABOX hybride S52 = ABOX hybride
S51 = ABOX hybride S52 = ABOX hybride S53 = ABOX hybride”
S61 = ABOX hybride S$53 = ABOX hybride" S62 = ABOX hybride
151 = ABOX hybride S62 = ABOX hybride 55 = ABOX hybride
161 = ABOX hybride 152 = ABOX hybride 162 = ABOX hybride?
155 = ABOX hybride 165 = ABOX hybride
162 = ABOX hybride
165 = ABOX hybride
1 Bus de terrain Bus de terrain Bus de terrain
1 = PROFIBUS 1 = PROFIBUS 1 = PROFIBUS
2 = DeviceNet™ 2 = DeviceNet™ 2 = DeviceNet™
3 = Ethernet 3 = Ethernet 3 = Ethernet

1 84 Catalogue — Systéemes d'entrainement décentralisés DI2018

24756156/FR — 07/2018



24756156/FR — 07/2018

MOVIFIT° MC / SC / FC

Codification et conception

D01 |Interrupteur marche/arrét Interrupteur marche/arrét Interrupteur marche/arrét
MO1 = interrupteur-section- D01 = interrupteur-sectionneur | D01 = interrupteur-sectionneur
neur et ?rzo'tb\es?tlon de ligne M12 = interrupteur-section- M11 = interrupteur-sectionneur et
Jusqua neur et protection de ligne protection de ligne jusqu'a 4 A%
_ T . s 5)
m:jr etlgtr?)rtgjcriitsgr dzelfgt;lr?g jusqua 9 A M12 = interrupteur-sectionneur et
rotection de ligne jusqu'a 9 A
jusqu'a 9 AV P ' igne jusqu
M15 = interrupteur-section-
neur et protection de ligne
jusqu'a 12 A%
00 Exécution ABOX Exécution ABOX Exécution ABOX
00 = série 00 = série 00 = série
30 = pilotage alternatif de deux
moteurs
33 = pilotage simultané de deux
moteurs
/
BW1 |- - Option ABOX 1
BW1 / BW2 = résistance de frei-
nage intégrée
/
M11 | Option ABOX Option ABOX Option ABOX 2

00S = connecteur STO

M11 = rail de montage en
acier inoxydable (longueur
standard)

M1S = rail de montage en
acier inoxydable (longueur
standard) et connecteur STO

M2A = rail de montage résis-
tant a la corrosion (court)

M2S = rail de montage résis-
tant a la corrosion (court) et
connecteur STO

M11 = rail de montage en
acier inoxydable (longueur
standard)

M2A = rail de montage résis-
tant a la corrosion (court)

L10 = interface PROFINET
SCRJ/POF (option POF L10)"

00S = connecteur STO

M11 = rail de montage en acier
inoxydable (longueur standard)

M1S = rail de montage en acier
inoxydable (longueur standard) et
connecteur STO

M2A = rail de montage résistant a
la corrosion (court)

M2S = rail de montage résistant a
la corrosion (court) et connecteur
STO

L10 = interface PROFINET
SCRJ/POF (option POF L10)"

L1S = interface PROFINET
SCRJ/POF (option POF L10)" et
connecteur STO

1) L'option POF L10 et la configuration de raccordement S53 ne sont disponibles que lorsqu'elles sont associées.

2) Uniquement pour les exécutions en mode de pilotage alternatif de deux moteurs et en mode de pilotage simultané de deux moteurs
3) Avec version UL, l'interrupteur marche/arrét n'est qu'un interrupteur-sectionneur.
4) Disponible uniquement avec version UL
5) Pour les appareils en version UL, l'interrupteur marche/arrét M12 est indispensable.
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5 MOVIFIT°MC / SC / FC

Codification et conception

5.6.3 Combinaisons possibles avec MOVIFIT® MC, SC, FC

Les illustrations suivantes montrent les exécutions MOVIFIT® MC, SC, FC.

EBOX ABOX Exécution

MTA...-S01.-...-00 (pour MTM)"
MTA...-S02.-...-00 (pour MTS / MTF)"

MOVIFIT® MC — ABOX standard
pour le pilotage de avec bornes et passages de céble
jusqu'a trois entrainements MTA...-S41.-...-00 (pour MTM)?
MOVIMOT®

MTA...-S42.-...-00 (pour MTS / MTF)?

ABOX hybride
avec M12 pour E/S

MOVIFIT® SC

MTA...-S51.-...-00 (pour MTM)"
MTA...-S52.-...-00 (pour MTS / MTF)"
MTA...-S53.-...-00/L10 (— 2 198)

/

avec démarreur-moteur
progressif intégré

ABOX hybride
avec M12 pour E/S et bus

Taille 2

HEIG — MTA...-S61.-...-00 (pour MTM)*
MTA...-S62.-...-00 (pour MTS / MTF)*

MOVIFIT® FC
avec convertisseur de N
fréquence intégré ABOX hybride
avec M12 pour E/S + Push-Pull RJ45
pour bus

1) En liaison avec DeviceNet™ : connecteur Micro-Style pour raccordement DeviceNet™

2) Pas disponible en liaison avec DeviceNet™

3) Uniguement en combinaison avec MTS/MTF et l'interface PROFINET L10 SCRJ/POF. L'ABOX MTA...-53. dispose en outre d'un
connecteur M12 pour I'alimentation 24 V de l'interface PROFINET L10 SCRJ/POF.

4) Pas disponible en liaison avec DeviceNet™ et PROFIBUS
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MOVIFIT® MC
pour le pilotage de
jusqu'a trois entrainements
MOVIMOT®

MOVIFIT® SC
avec démarreur-moteur
progressif intégré

Taille 2

[0S )

MOVIFIT® FC
avec convertisseur de
fréquence intégré

MOVIFIT° MC / SC / FC 5

Codification et conception

ABOX Exécution

MTA...-I51.-...-00 (pour MTM)

ABOX hybride
avec 3 connecteurs ronds (TE/
Intercontec)
(3 x départ MOVIMOT® vers le bas)
et M12 pour E/S + bus

MTA...-152.-...-00 (pour MTS)"
@@ BleISIRLISE)
PO ®

ABOX hybride
avec 2 connecteurs ronds (TE/
Intercontec)
(2 x départ moteur vers le bas)
et M12 pour E/S + bus

MTA...-155.-...-00 (pour MTS / MTF)"

ABOX hybride
avec 1 connecteur rond (TE/Intercontec)
(1 x départ moteur vers le bas)
et M12 pour E/S + bus

1) En liaison avec DeviceNet™ : connecteur Micro-Style pour raccordement DeviceNet™
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5 MOVIFIT°MC / SC / FC

Codification et conception

ABOX

Exécution

MOVIFIT® MC e
pour le pilotage de

jusqu'a trois entrainements
MOVIMOT®

MTA...-161.-...-00 (pour MTM)"

ABOX hybride
avec 3 connecteurs ronds (TE/
Intercontec)
(3 x départ MOVIMOT® vers le bas),
M12 pour E/S
et Push-Pull RJ45 pour bus

MOVIFIT® SC
avec démarreur-moteur
progressif intégré

Taille 2
MO R —

MOVIFIT® FC
avec convertisseur de
fréquence intégré

MTA...-162.-...-00 (pour MTS/MTF)"

ABOX hybride
avec 2 connecteurs ronds (TE/
Intercontec)
(2 x départ moteur vers le bas),
M12 pour E/S
et Push-Pull RJ45 pour bus

MTA...-165.-...-00 (pour MTS/MTF)"

(GEpgu

ABOX hybride
avec 1 connecteur rond (TE/Intercontec)
(1 x départ moteur vers le bas),
M12 pour E/S
et Push-Pull RJ45 pour bus

1) Pas disponible en liaison avec DeviceNet™ et PROFIBUS
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Exécution Hygienicplus

MOVIFIT°MC / SC / FC 5

5.7 Exécution HygienicP"s

L'illustration suivante présente I'exécution HygienicP“s du MOVIFIT®.

9007200097472651

5.71 Propriétés
L'exécution Hygienic” se distingue par les caractéristiques suivantes.

« |P66 selon EN 60529 et IP69K selon DIN 40050-9 (boitier MOVIFIT® fermé et tous
les passages de cable étanchéifiés selon les prescriptions de l'indice de protection
concerné)

» Boitier facile a nettoyer (design autodrainant)

» Boitier anti-adhésif grace a un revétement de surface spécifique

* Reésistance élevée des surfaces contre les détériorations mécaniques

» Tolérance aux produits de nettoyage présentant les caractéristiques suivantes

Alcalins
Acides
Désinfectants

24756156/FR — 07/2018

* Insensibles aux variations de température

* Insensibles a la formation d'eau de condensation grace a des platines de raccor-
dement avec revétement approprié

Dans toutes les illustrations des documentations SEW, les MOVIFIT® en
exécution Hygienic™ sont représentés grisés (= revétement de surface).

REMARQUE

D'autres informations sont fournies dans les documentations suivantes :
« Notices d'exploitation MOVIFIT® SC et MOVIFIT® FC

j=de
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5 MOVIFIT°MC / SC / FC

Exécution Hygienicplus

5.7.2 Combinaisons possibles avec MOVIFIT® SC et FC HygienicP"s

REMARQUE

i L'exécution Hygienic™* n'est disponible qu'avec les variantes suivantes :
 uniquement en combinaison avec MOVIFIT® SC ou MOVIFIT® FC
* uniquement en combinaison avec I'ABOX standard avec bornes et passages de
cable
EBOX ABOX Exécution
MTS12.-...-00 MTA12.-S02.-...-.."

MOVIFIT® SC
avec démarreur-moteur
progressif intégré

ABOX standard
avec bornes et passages de cable

MTF12.-...-00

MOVIFIT® FC
avec convertisseur de
fréquence intégré

1) En liaison avec DeviceNet™ : connecteur Micro-Style pour raccordement DeviceNet™
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5.8

5.8.1

MOVIFIT° MC / SC / FC 5

Connectique flexible

Connectique flexible

Présentation

La connectique flexible des MOVIFIT® permet une adaptation optimale a différentes
architectures d'installation. En plus de I'exécution standard a cébler, SEW propose
aussi des solutions précablées avec connecteurs adaptés au milieu industriel. n

+ ABOX standard
— avec bornes et passages de cable

+ ABOX hybride
— avec M12 pour E/S
— avec M12 pour E/S et bus
— avec M12 pour E/S et RJ45 Push-Pull pour bus

LARERE)
TITT

+ ABOX hybride avec connecteurs moteur
— avec M12 pour E/S, bus et 1 a 3 connecteurs moteur
— avec M12 pour E/S et RJ45 Push-Pull pour bus et 1 a 3 connecteurs moteur

11l

if

T a4
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5

MOVIFIT°MC / SC / FC

ABOX livrables

5.9 ABOX livrables
5.9.1 ABOX standard "MTA...-S01.-...-00", "MTA...-S02.-...-00"

Description

L'illustration suivante présente I'ABOX standard avec bornes et passages de céble.

L
I &
@ e
- o m— —_— —
E T 0§ % 9
ST ss=
N AR R =
- o & S >

ST

F—

Mm@ (3]
9007200067288715

[1] Interrupteur marche/arrét (intégré de série en combinaison avec MOVIFIT® MC)
[2] Raccordement PE
[3] Connecteur femelle (RJ10) pour le diagnostic, sous le bouchon d'obturation

Associée a l'interface DeviceNet™, 'ABOX standard est toujours livrée avec connec-
teur Micro-Style.

Adaptateur Ethernet optionnel

Type Illustration Qté Référence
Adaptateur Ethernet 1 piéce| 13281682
RJ45-M12

RJ45 (interne)
M12 (externe)

Par appareil, deux pieces
sont nécessaires.
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Variantes

MOVIFIT° MC / SC / FC

L'ABOX standard est disponible dans les variantes suivantes :

ABOX livrables

- MTA11A-503-S01.-...-00 : ABOX standard pour MOVIFIT® MC (MTM)
- MTA11A-503-S02.-...-00 : ABOX standard pour MOVIFIT® SC (MTS) et FC (MTF)

L'illustration suivante représente les presse-étoupes et la connectique de 'ABOX stan-

dard en fonction de l'interface bus de terrain.

PROFIBUS MTA11A-503-S0.1-...-00
PROFINET

Ethernet/IP }MTA11A-503-SO.3-...-00
Modbus/TCP

M25 M16

| |
)

—] ‘ _=\_\
@@@@@@/@@\@

=) (=) (=) (=) (==

|

s> *FO@@
*\‘Y\\

DeviceNet MTA11A-503-S0.2-...-00

Connecteur
M25 Micro-Style X11 M16

|
l

/ )\
@@@@@Cﬂ@@é@

=) (=) (=) (=) (==

=N

~¥ *7@%25&*)\

M16

M16

18014400027313675

5
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MOVIFIT°MC / SC/ FC
5 ABOX livrables

5.9.2 ABOX hybride "MTA...-S41.-...-00", "MTA...-S42.-...-00"

REMARQUE

i + L'ABOX hybride est basé sur 'ABOX standard. C'est pourquoi ne sont décrits ci-
aprés que les connecteurs supplémentaires par rapport a l'exécution standard de
I'ABOX.
* Les connecteurs M12 intégrés sont librement orientables. En conséquence, utili-
ser uniquement des contre-connecteurs M12 droits.
Description

L'illustration suivante montre 'ABOX hybride avec connectique M12 pour le raccorde-
ment des entrées et sorties binaires.

9007200170028939

[1] Interrupteur marche/arrét (intégré de série en combinaison avec MOVIFIT® MC)
[2] Raccordement PE

[3] Connecteur M12 pour entrées et sorties

[4] Connecteur femelle (RJ10) pour le diagnostic, sous le bouchon d'obturation

Adaptateur Ethernet optionnel

Type lllustration Qte Référence
1 piéce| 13281682

Adaptateur Ethernet
RJ45-M12

RJ45 (interne)
M12 (externe)

Par appareil, deux pieces
sont nécessaires.
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MOVIFIT°MC / SC / FC
ABOX livrables 5

Variantes
L'ABOX hybride est disponible dans les variantes suivantes :
+ MTA11A-503-S41.-...-00 : ABOX hybride pour MOVIFIT® MC (MTM)
+  MTA11A-503-S42.-...-00 : ABOX hybride pour MOVIFIT® SC (MTS) et FC (MTF)

L'illustration suivante présente les presse-étoupes et connecteurs de 'ABOX hybride.

PROFIBUS MTA11A-503-S4.1-...-00
PROFINET

EtherNet/IPTM} MTA11A-503-S4.3-...-00
Modbus/TCP

M25 M16

J— 1
(@@@@@@LL\@

T eeee|
| & e |

:3:)'@%:)'@:)@/ M12, A-coded, female
w,\@}

M16

M20
9007204194244235
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MOVIFIT°MC / SC/ FC
5 ABOX livrables

5.9.3 ABOX hybride "MTA...-S51.-...-00", "MTA...-S52.-...-00"

REMARQUE

i + L'ABOX hybride est basé sur 'ABOX standard. C'est pourquoi ne sont décrits ci-
aprés que les connecteurs supplémentaires par rapport a l'exécution standard de
I'ABOX.
* Les connecteurs M12 intégrés sont librement orientables. En conséquence, uti-
liser uniquement des contre-connecteurs M12 droits.
Description

L'illustration suivante montre 'ABOX hybride avec connectique M12 pour le raccorde-
ment des entrées et sorties et du bus.

26 X27 - X28 |
S

@ (3] [4] (5]
9007200189509131

[1] Interrupteur marche/arrét (intégré de série en combinaison avec MOVIFIT® MC)
[2] Raccordement PE

[3] Connecteur M12 pour entrées et sorties

[4] Connecteur femelle (RJ10) pour le diagnostic, sous le bouchon d'obturation

[5] Connecteur M12 pour raccordement du bus de terrain

1 96 Catalogue — Systémes d'entrainement décentralisés DI2018

24756156/FR — 07/2018



24756156/FR — 07/2018

Variantes

MOVIFIT°MC / SC / FC
ABOX livrables 5

L'ABOX hybride est disponible dans les variantes suivantes :
+ MTA11A-503-S51.-...-00 : ABOX hybride pour MOVIFIT® MC (MTM)
+  MTA11A-503-S52.-...-00 : ABOX hybride pour MOVIFIT® SC (MTS) et FC (MTF)

L'illustration suivante représente les presse-étoupes et la connectique de I'ABOX n
hybride en fonction de l'interface bus de terrain.

PROFIBUS MTA11A-503-S5.1-...-00 M12, B-coded,
male / female

M25

( @g@@@o@ )
|| 5 |@=)OQ —Q ” M12, A-coded, female

A\

M16 w :G:)\ )/ M12, A-coded, female
. M20
PROFINET
EtherNet/IP™ >MTA11A-503-S5.3-...-00 M12, D-coded,
Modbus/TCP female
M25 M‘16
( M12, A-coded, female
@O@O@@ | ’
M16 ” él | Q ‘Q‘Q ” M12, A-coded, female

DeviceNet™ MTA11A-503-S5.2-...-00 Micro-Style-
Connector X11

M25 M16
\ \

M20

M12, A-coded, female

= SO RRS |

|—|zﬂz)@%: :3:)\// M12, A-coded, female
w,\—c

M20
18014400029371787

Catalogue — Systémes d'entrainement décentralisés DI2018 1 9 7



MOVIFIT°MC / SC/ FC
5 ABOX livrables

5.9.4 ABOX hybride "MTA...-S53.-...-00/L10"
REMARQUE
i + L'ABOX hybride est basé sur 'ABOX standard. C'est pourquoi ne sont décrits ci-
aprés que les connecteurs supplémentaires par rapport a l'exécution standard de
I'ABOX.
* Les connecteurs M12 intégrés sont librement orientables. En conséquence, uti-
liser uniquement des contre-connecteurs M12 droits.
» Tous les raccordements électriques de l'option POF L10 sont installés en usine.
Description

(1]
(2]
3]
[4]
[3]
(6]
[7]

L'illustration suivante montre 'ABOX hybride avec connectique M12 pour le raccorde-
ment des E/S et du bus et I'option POF avec connecteur Push-Pull SCRJ pour
PROFINET POF.

2 (3] (4] (5] 61 [7]
18014403568045579

Interrupteur marche/arrét (en option)

Raccordement PE

Connecteur M12 pour entrées et sorties

Connecteur femelle RJ10 pour le diagnostic, sous le bouchon d'obturation

Connecteur M12 pour les raccordements PROFINET et la sortie DC 24 V (embroché en usine)
Connecteur Push-Pull SCRJ pour le PROFINET POF port 2

Connecteur Push-Pull SCRJ pour le PROFINET POF port 1

POF = Polymere optische Faser (Fibre Optique Polymeére)
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Variantes

MOVIFIT°MC / SC / FC
ABOX livrables 5

L'ABOX hybride est disponible dans les variantes suivantes :
+ MTA11A-503-S53.-..-00/L10 : ABOX hybride pour MOVIFIT® SC (MTS) / FC
(MTF) avec option POF L10

L'illustration suivante présente les presse-étoupes et la connectique de I'ABOX n
hybride avec I'option POF L10.

PROFINET MTA11A-503-S5.3-...-00/L10 M12, M12,
D-coded, A-coded,
female female M16
M25

Push-Pull SCRJ

@@Q 5888, 1

20 I @JCT QTW\@@ ”

M16

Push-Pull SCRJ

M20 M12, A-coded,
female

9007204538884491
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MOVIFIT°MC / SC/ FC
5 ABOX livrables

5.9.5 ABOX hybride "MTA...-S61.-...-00", "MTA...-S62.-...-00"

REMARQUE

+ L'ABOX hybride est basé sur 'ABOX standard. C'est pourquoi ne sont décrits ci-
aprés que les connecteurs supplémentaires par rapport a l'exécution standard de
I'ABOX.

* Les connecteurs M12 intégrés sont librement orientables. En conséquence, uti-
liser uniqguement des contre-connecteurs M12 droits.

fde

Description

L'illustration suivante montre 'ABOX hybride avec connectique M12 pour le raccorde-
ment des E/S et du connecteur RJ45 Push-Pull pour le raccordement Ethernet.

@ (3] (4] (5]
9007200170414987

[1] Interrupteur marche/arrét (intégré de série en combinaison avec MOVIFIT® MC)
[2] Raccordement PE

[3] Connecteur M12 pour entrées et sorties

[4] Connecteur femelle (RJ10) pour le diagnostic, sous le bouchon d'obturation

[5] Connecteur RJ45 Push-Pull pour le raccordement Ethernet

REMARQUE

Les connecteurs femelles RJ45 Push-Pull doivent étre utilisés uniquement avec le
contre-connecteur RJ45 Push-Pull correspondant selon CEIl 1076-3-117. Les cables
directs RJ45 de type courant sans enveloppe connecteur Push-Pull ne s'encliquettent
pas a I'embrochage. lIs risquent d'endommager la prise.

fde

Bouchon d'obturation optionnel

Type lllustration Contenu Référence
Bouchon d'obturation 10 pcs 18223702
Ethernet 30pcs | 18223710
pour connecteur femelle RJ45

Push-Pull
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Variantes

MOVIFIT°MC / SC / FC
ABOX livrables 5

L'ABOX hybride est disponible dans les variantes suivantes :
+ MTA11A-503-S61.-...-00 : ABOX hybride pour MOVIFIT® MC (MTM)
+  MTA11A-503-S62.-...-00 : ABOX hybride pour MOVIFIT® SC (MTS) et FC (MTF)

L'illustration suivante présente les presse-étoupes et connecteurs de 'ABOX hybride.

PROFINET
EtherNet/IPT""} MTA11A-503-S6.3-...-00
Modbus/TCP

Push-Pull
RJ45

M12, A-coded, female

M12, A-coded, female

M20
9007204194604299
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MOVIFIT°MC / SC/ FC
5 ABOX livrables

5.9.6 ABOX hybride "MTA...-151.-...-00"

REMARQUE

i + L'ABOX hybride est basé sur 'ABOX standard. C'est pourquoi ne sont décrits ci-
aprés que les connecteurs supplémentaires par rapport a l'exécution standard de
I'ABOX.
* Les connecteurs M12 intégrés sont librement orientables. En conséquence, uti-
liser uniquement des contre-connecteurs M12 droits.
Description

L'illustration suivante présente I'embase ABOX hybride avec

» 3 connecteurs ronds (TE/Intercontec) pour le raccordement des entrainements
MOVIMOT® (départ MOVIMOT® vers le bas)

» Connecteurs M12 pour raccordement des E/S et du bus
MTA...-151.-...-00

1 [2 (3] [4] 5] (6]
14328834315

[1] Interrupteur marche/arrét (intégré de série en combinaison avec MOVIFIT® MC)
[2] Raccordement a la terre

[3] Connecteur rond (TE/Intercontec), départ MOVIMOT®

[4] Connecteurs M12 pour E/S

[5] Connecteur femelle (RJ10) pour le diagnostic, sous le bouchon d'obturation

[6] Connecteur M12 pour raccordement du bus de terrain
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MOVIFIT°MC /SC/FC
ABOX livrables

Variantes

L'ABOX hybride est disponible dans les variantes suivantes :

s MTA11A-503-151.-...-00 : ABOX hybride pour MOVIFIT® MC (MTM)

L'illustration suivante représente les presse-étoupes et la connectique de I'ABOX
hybride en fonction de l'interface bus de terrain.

PROFIBUS MTA11A-503-15.1-...-00
M12, B-coded,
TE/Intercontec male / female

M20 ” @@ | @O _ M12, A-coded, female

w :‘G:)kjj M12, A-coded, female

M20

PROFINET
EtherNet/IP™-MTA11A-503-15.3-...-00

Modbus/TCP M12, D-coded,
TE/Intercontec female

o ﬁﬂ A iy

M12, A-coded, female

I & |@0'®

%ﬁ@@&%

DeviceNet™ MTA11A-503-15.2-...-00

M12, A-coded, female

M20

Micro-Style-
TE/Intercontec Connector X11

=
” bl | @O“ ” M12, A-coded, female

)‘C:j%:x:ﬂ:)\) M12, A-coded, female
w/“ Y

M16

M20
18014403453908619
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MOVIFIT°MC / SC/ FC
5 ABOX livrables

5.9.7 ABOX hybride "MTA...-152.-...-00"

REMARQUE

i + L'ABOX hybride est basé sur 'ABOX standard. C'est pourquoi ne sont décrits ci-
aprés que les connecteurs supplémentaires par rapport a l'exécution standard de
I'ABOX.
* Les connecteurs M12 intégrés sont librement orientables. En conséquence, uti-
liser uniquement des contre-connecteurs M12 droits.
Description

L'illustration suivante présente I'embase ABOX hybride avec

» deux connecteurs ronds (TE/Intercontec) pour le raccordement des moteurs (dé-
part moteur vers le bas)

» Connecteurs M12 pour raccordement des E/S et du bus
MTA...-152.-...-00

11 [ (3] (4] (5] (6]
14329218827

[1] Interrupteur marche/arrét (en option)

[2] Raccordement a la terre

[3] Connecteurs ronds (TE/Intercontec), départ moteur

[4] Connecteurs M12 pour E/S

[5] Connecteur femelle (RJ10) pour le diagnostic, sous le bouchon d'obturation
[6] Connecteur M12 pour raccordement du bus de terrain
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MOVIFIT°MC /SC/FC
ABOX livrables

Variantes

L'ABOX hybride est disponible dans les variantes suivantes :

¢ MTA11A-503-152.-...-00 : ABOX hybride pour MOVIFIT® SC (MTS)

L'illustration suivante représente les presse-étoupes et la connectique de I'ABOX
hybride en fonction de l'interface bus de terrain.

PROFIBUS MTA11A-503-15.1-...-00
M12, B-coded,
TE/Intercontec male / female

M25 M25 Jj M16
—\ .

M20 ” @@ | @O _ M12, A-coded, female

w :‘G:)kjj M12, A-coded, female

M20

PROFINET
EtherNet/IP™-MTA11A-503-15.3-...-00

Modbus/TCP M12, D-coded,
TE/Intercontec female

22: HT M95 Jj M16
( @Q@@QQQQQ
oL

|
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