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ilaveler
Gegerli olan diger dokiimanlar

1 ilaveler
UYARI
3 MOVIMOT® MM..D — islevsel Giivenlik" el kitabi igin bazi ilaveler mevcuttur.
1
Lutfen bu ekte verilen bilgilere dikkat ediniz. Bu dokiiman ayrintili el kitabi yerine kul-
laniimamalidir!
1.1 Gegerli olan diger dokumanlar

Bu yazi "MOVIMOT® MM..D ..." isletme kilavuzuna ek olarak hazirlanmistir ve ileri
sayfalarda verilen bilgiler bu kilavuzdaki uygulama uyarilarini kisitlar.

Bu dokiimani sadece asagidaki dokiimanlar ile birlikte kullanmalisiniz:

MOVIMOT® MM..D ile uygulamalarda "MOVIMOT® MM..D" isletme kilavuzunu dik-
kate alin.

AS-Interface MLK32A opsiyonlu MOVIMOT® MM..D ile uygulamalarda "AS-Interfa-
ce'li MOVIMOT® MM..D" isletme kilavuzunu dikkate alin.

Alan dagiticili uygulamalarda ilaveten asagidaki el kitaplarindan birini dikkate alin:
— "PROFIBUS arabirimleri, alan dagiticilar" el kitabi (sadece PROFIBUS igin)

veya
"PROFINET IO arabirimleri, alan dagiticilan" el kitabi (sadece PROFINET 10
icin)

veya

"EtherNet/IP™ arabirimleri, alan dagiticilan" el kitabi (sadece EtherNet/IP™ igin)
veya

"EtherCAT® arabirimleri, alan dagiticilari" el kitabi (sadece EtherCAT® igin)
veya

"InterBus arabirimleri, alan dagiticilan” el kitabi (sadece InterBus igin)

veya

"DeviceNet/CANopen arabirimleri, alan dagiticilari" el kitabi (sadece
DeviceNet/CANopen icin)

MOVIFIT®-MC ile uygulamalarda ilaveten asagidaki dokiimanlari dikkate alin:
— "MOVIFIT®-MC" isletme kilavuzu

ve

"MOVIFIT®-MC/-FC — Islevsel Giivenlik" el kitabi (sadece STO ile MOVIFIT®-
MC veya PROFIsafe opsiyonu S11 ile MOVIFIT®-MC igin)

"MOVIFIT®-MC/-FC — S12 Safety Opsiyonlu islevsel Giivenlik" el kitabi (sadece
S12 Safety opisyonlu MOVIFIT® igin)

izin verilen baglanti sekillerinin bulundugu yer: "Baglanti sekilleri" (— B 12).

1

El Kitabi igin Diizeltme — MOVIMOT® MM..D — iglevsel Giivenlik 3



2 Emniyet teknigi kosullar

izin verilen cihaz kombinasyonlari

2 Emniyet teknigi kosullari

21 izin verilen cihaz kombinasyonlar

Q‘b

Givenlik uygulamalarinda, sadece etiketleri Gizerinde islevsel giivenlik igin FS logosu
isaretlenmis olan MOVIMOT® tahriklerini kullanabilirsiniz.

MOVIMOT® MM..D ile eminyetli uygulamalarda kullanmak icin sadece asagidaki cihaz
kombinasyonlarina izin verilmektedir:

Dijital kontrolli MOVIMOT® (klemens (izerinden kontrol)
AS-Interface MLK32A opsiyonlu MOVIMOT®

MBG11A opsiyonlu MOVIMOT®

MWA21A opsiyonlu MOVIMOT®

MBK11A veya MBK12A devir kontrollii MOVIMOT®
BEM opsiyonlu MOVIMOT®

URM opsiyonlu MOVIMOT®

MNF21A opsiyonlu MOVIMOT®

FS logosu ve harici baglanmis 24 V besleme (STO) olan MOVIMOT® ve
MOVIFIT®-MC

FS logosu ve PROFIsafe opsiyonu S11 olan MOVIMOT® ve MOVIFIT®-MC
FS logosu ve Safety opsiyonu S12 olan MOVIMOT® ve MOVIFIT®-MC
Asagidaki bolimlere gére MOVIMOT® ve alan dagiticilari:

4 El Kitabi igin Diizeltme — MOVIMOT® MM..D — islevsel Giivenlik
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211 MFZ.6.

Emniyet teknigi kosullar
izin verilen cihaz kombinasyonlari

MOVIMOT® ve M.Z.6. alan dagitici (hazir bir kablo Gizerinden baglantr).
Asagidaki kombinasyonlar uygundur:

MQ..
MF..

Fieldbus arabirimi
MFI21A, 22A, 32A
MFI23F, 33F

MQI21A, 22A, 32A

sadece Z16F ile uygun

MFP21D, 22D, 22L, 32D
MFP22H, 32H
MQP21D, 22D, 32D

sadece Z26F, Z26J ile izin verilir

MFES2A, 52B, 52G, 52H, 52L, 52M
MFEG2A
MFE72A

sadece Z16F, Z26F, Z26J, Z36F ile
izin verilir

MFD21A, 22A, 32A
MFO21A, 22A, 32A
MQD21A, 22A, 32A

sadece Z36F ile uygun

Z.6.

Baglanti Modiilii
Z16F, Z26F, Z26J, Z36F

AF.

Baglanti teknigi
AFO0

AF1
AF2, AF3

sadece Z16F, Z26F, Z26J ile izin ve-
rilir

sadece Z36F ile uygun

sadece Z26F, Z26J ile izin verilir

El Kitabi igin Diizeltme — MOVIMOT® MM..D — iglevsel Giivenlik 5




2 Emniyet teknigi kosullar

izin verilen cihaz kombinasyonlari

21.2 MFZ.7.

MOVIMOT® frekans gevirici M.Z.7 alan dagiticisina entegre edilmistir (AC motor hazir
bir kablo Uzerinden baglanir). Asagidaki kombinasyonlar uygundur:

MQ.. |Fieldbus arabirimi
MF.. |MFI21A, 22A, 32A sadece Z17F ile uygun
MFI23F, 33F
MQI21A, 22A, 32A
MFP21D, 22D, 22L, 32D sadece Z27F ile uygun
MFP22H, 32H
MQP21D, 22D, 32D
MFES52A, 52B, 52G, 52H, 52L, 52M  sadece Z17F, Z27F, Z37F ile izin ve-
MFE62A rilir
MFE72A
MFD21A, 22A, 32A sadece Z37F ile uygun
MFO21A, 22A, 32A
MQD21A, 22A, 32A
/
MM.. | MOVIMOTP® frekans gevirici:
MMO03D - MM15D
/
Z.7. |Baglanti Modiilu
ZATF, Z27F, Z37F
0 Baglanti tiirii
0,1
/
BW1 |Fren direnci (opsiyon)
BW1
/
AWSF | Baglanti teknigi
AWSF sadece 6zel konstriksiyon igin uy-
gun
+ STOigin 1 x fis konnektor
* 24V igin 2 x figs konnektor ile

6 El Kitabi igin Diizeltme — MOVIMOT® MM..D — islevsel Giivenlik
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213

MFZ.8.

MOVIMOT® frekans gevirici M.Z.8 alan dagiticisina entegre edilmistir (AC motor hazir

Emniyet teknigi kosullar
izin verilen cihaz kombinasyonlari

bir kablo Uzerinden baglanir). Asagidaki kombinasyonlar uygundur:

MQ.. |Fieldbus arabirimi
MF.. |MFI21A, 22A, 32A sadece Z18F, Z18J, Z18N ile izin ve-
MFI23F, 33F rili
MQI21A, 22A, 32A
MFP21D, 22D, 22L, 32D sadece Z28F, Z28N, Z28J ile izin ve-
MFP22H, 32H rilir
MQP21D, 22D, 32D
MFES2A, 52B, 52G, 52H, 52L, 52M sadece Z18F, Z18J, Z18N, Z28F,
MFE62A Z28N, 228J, Z38F, Z38N, Z38G,
Z38J ile izin verilir
MFE72A
MFD21A, 22A, 32A sadece Z38F, Z38N, Z38G, Z38J ile
MFO21A, 22A, 32A izin verilir
MQD21A, 22A, 32A
/
MM.. | MOVIMOTP® frekans gevirici:
MMO3D — MM40D
/
Z.8. |Baglanti Modiilu
Z18F, Z28F, Z38F, Z18N, 228N, Z38N, Z38G, Z18J, Z28J, Z38J
0 Baglanti tiirii
0,1
/
BW1 |Fren direnci (opsiyon)
BW1, BW2
/
AF. |Baglanti teknigi

AFO sadece Z18F, Z18N, Z18J, Z28F,
Z28N, Z228J ile izin verilir

AF1, AGA, AGB sadece Z38F, Z38N, Z38G, Z38J ile
izin verilir

AF2, AF3 sadece Z28F, Z28N, Z28J ile izin ve-
rilir

AFSL sadece 6zel konstriksiyon igin uy-
gun:

+ STOigin 1 x fis konnektor
* 24V igin 2 x fis konnektor ile

El Kitabi igin Diizeltme — MOVIMOT® MM..D — iglevsel Giivenlik
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214 MFZ.9.

MOVIMOT® frekans gevirici M.Z.9 alan dagiticisina entegre edilmistir (AC motor hazir

Emniyet teknigi kosullar
izin verilen cihaz kombinasyonlari

kablolar Uzerinden baglanir). Asagidaki kombinasyonlar uygundur:

MF..

Fieldbus arabirimi
MFE52B, 52G, 52M

sadece Z29F, Z29N, Z29J ile izin ve-
rilir

MOVIMOT® frekans gevirici:
MMO03D — MM15D

Z2.9.

Baglanti Modiilii
Z29F, Z29N, Z29J

Baglant: turii
0, 1

Fren direnci (opsiyon)
BWA1

MOVIMOT?® frekans gevirici sayisi
0,1,2,3

8 El Kitabi igin Diizeltme — MOVIMOT® MM..D — islevsel Giivenlik
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2.2

Emniyet teknigi kosullar
Montaj kosullari

Montaj kosullari

M.Z.6. alan dagitici ile MOVIMOT® tahriki arasindaki baglanti igcin sadece SEW-
EURODRIVE iriind hibrit kablolar kullaniimalidir.

M.Z.7., M.Z.8., M.Z.9. alan dagitici veya MOVIFIT®-MC ile motor arasindaki bag-
lanti icin SEW-EURODRIVE, 6zel olarak bunlar igin tasarlanmis olan, SEW-
EURODRIVE Urini hazir hibrit kablolari tavsiye eder.

MOVIMOT® frekans gevirici ile motor arasindaki baglanti (motora yakin montaj)
icin SEW-EURODRIVE, 6zel olarak bunlar icin tasarlanmis olan, SEW-
EURODRIVE Grini hazir hibrit kablolari tavsiye eder.

SEW-EURODRIVE Grtnd hibrit kablolari kisaltiimamahdir. Bu hibrit kablolar oriji-
nal hat uzunluklarinda ve fabrika tarafindan hazirlanmis olan fis konnektoérler ile
kullaniniz. Baglantilarin dogru olmasina dikkat edin.

Enerji hatlarini ve emniyetli kumanda kablolarini ayri kablolar halinde déseyiniz (is-
tisna: SEW-EURODRIVE GriinG hibrit kablolari).

Ayni gerilim dizeyindeki (6rn. L1 — L3) tim damarlari dogrudan klemenste bir kab-
lo bagdi ile demetleyin.

Guvenli kontrol tinitesi ile MOVIMOT® arasindaki kablo en fazla 100 m uzunlugun-
da olmalidir.

Kablolama EN 60204-1'e uygun olarak yapilmahdir.
Emniyetli kumanda kablolarini EMU uyumlu olarak déseyin.

— Elektrikli montaj alani digindaki ekranli kablolari, sabit bir baglanti ile sirekli
olarak baglamali ve dis etkenlere kargi korumall ya da benzer énlemleri almali-
siniz.

— Bir montaj alaninin iginde tek damarlari déseyebilirsiniz.

Emniyetli 24 V besleme gerilimini geribildirimler i¢in kullanmayiniz.

Emniyetli kumanda kablolarinda potansiyel aktarimi olusmamasina dikkat edin.
Devre segiminde emniyetle ilgili parcalara verilen degerlere kesinlikle uymalisiniz.

Doénuds yénu sinyallerinin baglantisi igin ve istenen degerin degistiriimesi i¢in ("R",
"L", "f1/f2" klemensleri) sadece emniyetli 24 V besleme gerilimi uygun olmaktadir.

EMU'ya uygun montaj olmasi icin asagdidaki dokimanlardaki uyarilara dikkat edin:
— "MOVIMOT® MM..D" isletme kilavuzu (sadece MOVIMOT® Standard'da)

— "AS-Interface'li MOVIMOT® MM..D" isletme kilavuzu (Sadece AS-Interface'li
MOVIMOT®de)

— "PROFIBUS arabirimleri, alan dagiticilan" el kitabi (istege bagli)

— "PROFINET IO arabirimleri, alan dagiticilari" el kitabi (istege bagh)

— "EtherNet/IP™ arabirimleri, alan dagiticilan” el kitabi (istege bagl)

— "EtherCAT® arabirimleri, alan dagiticilar” el kitabi (istege bagl)

— "InterBus arabirimleri, alan dagiticilari” el kitabi (istege bagli)

— "DeviceNet/CANopen arabirimleri, alan dagiticilan" el kitabi (istege bagh)

Emniyetli 24 V besleme gerilimi kablosunun ekranlamasini her iki tarafta gévdeye
baglayin.

El Kitabi igin Diizeltme — MOVIMOT® MM..D — iglevsel Giivenlik
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2 Emniyet teknigi kosullar

Montaj kosullari

+  MOVIMOT® frekans geviricinin, alan dagiticinin ve fieldbus'a bagli olan tim kati-
limcilarin 24 V besleme gerilimleri icin, yalnizca EN 60204-1 ve EN 61131-2 uya-
rinca emniyetli ayirmasi (SELV/PELV) bulunan gerilim kaynaklarini kullanmalisi-
niz.

Ayrica, sadece bir hatada dahi, ¢ikiglar veya belirli bir ¢ikis ile topraklanmis parga-
lar arasindaki gerilim 60 V DC degerini gegmemelidir.

+  MOVIMOT® ile emniyetli uygulamalarda alan dagiticilarindaki

— MFZ.6, MFZ.7 ve MFZ.8 24 V — X40 ve 24 V — X29 arasinda bulunan ve Uzer-
lerinde "Caution, remove jumper for safety operation" yazili olan képrileri gikar-
tin, bkz. asagidaki sekil:

1421314571

— MFZ.9 X21/2 — X21/6 ve X21/3 — X21/7 arasinda bulunan ve Uzerlerinde "Cau-
tion, remove jumper for safety operation" yazili olan képrileri gikartin, bkz. asa-
gidaki sekil:

o+
o]
F{«
(!

19934783499
+ Alan dagiticinin kablolanmasinda baska degisikliklere izin verilemez.
» Tesisat planlamada MOVIMOT® MM..D'nin teknik bilgilerine dikkat etmelisiniz.

1 O El Kitabi igin Diizeltme — MOVIMOT® MM..D — islevsel Giivenlik
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Emniyet teknigi kosullar 2

Montaj kosullari

MBG11A veya MWA21A opsiyonu monte edilirken olarak asagidaki noktalar dik-
kate almalisiniz:

— RS-485 arabirimine bagka bir alan cihazi (6rn. Programlanabilir Mantiksal De-
netleyici (PLC) baglamayin.

— Emniyetli 24 V besleme gerilimleri kullanin.
— Baglanan hatlarin korunarak désenmesine dikkat edin.

En azindan IP 54 koruma sinifinin givenceye alinacag! sekilde alan dagiticiyi
monte edin. Alan dagiticida koruma sinifini indirgeyen modifikasyon yapmayin.

El Kitabi igin Diizeltme — MOVIMOT® MM..D — Islevsel Givenlik | | 7]



Baglanti sekilleri
AS-Interface MLK32A opsiyonlu MOVIMOT®

3 Baglanti sekilleri

31 AS-Interface MLK32A opsiyonlu MOVIMOT®

311 Genel baglanti

AS-Interface’li MOVIMOT® (AS-Interface lzerinden kontrol)

Frekans gevirici motorda montajh

[ +24V A----------- -
[1] I#Pﬁ L,
GND '(r-g-------- -

+PE
AS-Interface
[3] L |

-

I
|
|
I
|
|
l
|
}

[11 Acil stop rolesinden 24 V beslemesi
[2] Sebeke baglantisi
[3] AS-Interface

Fis konnektorlerin atamasi

Motora yakin montaj

ne

¥24V Ao a

+PE
AS-Interface
[3] { ]

16894113675

Fis konnektor AZFK
X01: 1 24V Acil stop rélesinden MOVIMOT®
Fis konnektér M12 icin 24V besleme
(male, siyah) 2 N.C. Baglanti yok
3 0V Acil stop rélesinden 24 V beslemesinin
referans potansiyeli
4 N.C. Baglanti yok
X02: 1 AS-Interface + AS-Interface veri hatti +
FI§ konnektor M12 2 N.C. Baglantl yOk
(male, sari) -
3 AS-Interface - AS-Interface veri hatti -
4 N.C. Baglanti yok

1 2 El Kitabi igin Diizeltme — MOVIMOT® MM..D — Islevsel Guvenlik
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Baglanti sekilleri
AS-Interface MLK32A opsiyonlu MOVIMOT®

3.1.2 Motora yakin montajda hibrit kablo (motor kablosu) baglantisi

Asagidaki resimde hibrit kablonun damar atamasi ve MOVIMOT® baglanti kutusu ile
DR.. motorunun ilgili klemensleri gérilmektedir:

[e} o o
wi vi out
V2. U2 w2

O_0O O

17175881867
Hibrit kablo DR.. motoru
Damar rengi/Tanimi Klemens

siyah/U1 U1
siyah/V1 V1
siyah/W1 W1
kirmizi/13 4a
beyaz/14 3a
mavi/15 5a
siyah/1 1b
siyah/2 2b

yesil/sari PE baglantisi

+ ekran sonu (i¢ ekran)

El Kitabi igin Diizeltme — MOVIMOT® MM..D — Islevsel Guvenlik = | 3



Baglanti sekilleri
AS-Interface MLK32A opsiyonlu MOVIMOT®

313 Grup ayirma

Grup sUricdlerin ayrilmasinda MOVIMOT® igin "n" sayisinin hesaplanmasinda, bkz.

B&lUm Grup surlcu ayrilmasinda 24 V besleme gerilimi.

[2] = 3 x 400 V
= +PE
AS-Interface e
[3] L |

[1]1 Acil stop rdlesinden 24 V beslemesi
[2] Sebeke badlantisi
[3] AS-Interface

1 4 El Kitabi igin Diizeltme — MOVIMOT® MM..D — islevsel Giivenlik
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Baglanti sekilleri
MF../MM../Z.9. alan dagiticili MOVIMOT®

3.2 MF../MM../Z.9. alan dagiticihi MOVIMOT®

3.21 Genel baglanti
MF../MM../Z.9. alan dagiticili MOVIMOT® tahriki:
Tahrikler hazir hibrid kablolar tGzerinden baglanir.
11 (2] (3]

#_%\l
44 8
= I I %
1 1
I I D—
I I b
I I [}
I | Y=
SRR
= > |0
<| | Z
NIRIE
+
4 X21
Rg(- [] [
peater [5] L
= %]
MF../ MM../ Z.9.
DR.. DR.. DR..

19887819019
[1]1  lletisim
[2] [6] Sebeke
[3] Acil stop rélesinden MOVIMOTP® frekans gevirici igin 24 V besleme
[4] Fieldbus
[5] Fieldbus arabirimleri igin 24 V besleme

El Kitabi igin Diizeltme — MOVIMOT® MM..D — iglevsel Giivenlik
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Baglanti sekilleri
MF../MM../Z.9. alan dagiticili MOVIMOT®

3.2.2 Alan dagitici baglantisi

(1]

[1]
[2]
[3]
[4]

[3]
(6]

Asagidaki resimde MF../MM../Z.9. alan dagiticinin bagdlantisi gosterilmektedir:

| I s w— A [4]
(| (|
{ Pﬂ 24V _______ L
retr 1|5
3
g 13]
3400V z
+PE B g
E&ﬁ D
— X1 X21
N ol >0 MFZ.9F
11| I| 2 XN=Z
=l Yo
Z
(aV]
’—" MF../MQ..
J VS VR W N
[e] J\\\\\\ \\ V1] RS485
+|
nN| N
| o
MOVIMOT® 1 MOVIMOT® 2 MOVIMOT® 3
—|ay - -
O>= M| <0 I:I—:E o>z oM< |0 EE o= O |0 EE
— X4 1 [9] - X4 2 [5] — X4 _3 [5] !
X21
BE099595
1 2/345/6 78
19890041227

Acil stop rélesinden MOVIMOT® frekans gevirici igin 24 V besleme
Sebeke baglantisi
DIKKAT: Fabrika tarafindan baglanan kopriiler gikartiimahdir.

Fieldbus arabirimleri MF.. igin 24 V beslemesi asagidaki el kitaplarinda belirtildigi sekilde baglanmalidir:

—"PROFINET IO arabirimleri, alan dagiticilari" el kitabi

Hibrit kablo baglantisi (motor baglantisi)

Alan dagitict MF../MM../Z.9N Uzerinde bakim salteri bulunmaz.
4 adet "L1" - "L3" ve "24 P" kablo koprilenmigtir.

1 6 El Kitabi igin Diizeltme — MOVIMOT® MM..D — islevsel Giivenlik
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Baglanti sekilleri
MF../MM../Z.9. alan dagiticili MOVIMOT®

3.23 MOVIMOT® frekans gevirici igcin donme yoniiniin etkinlestirilmesi

"24V" ve "1" baglantilarinin dogru olmasina dikkat edin ve testlerle kontrol edin!

Her iki Sadece Sadece
yonde de sola doniis saga doniis
calisabilir etkindir etkindir
e 3| || SEIEE:
I
(1] (1] H (1]
TH TH TH

[1] Baglanti kutusundaki képri (anahtarsiz)

A UYARI

Otomatik ilk hareket tehlikesi. Sicaklik sensorleri kullanildidinda ve asirici sicaklik-
lardaki otomatik kapanmalarda, motorun soguduktan sonra otomatik olarak yeniden
calistigi g6z énidnde bulundurulmahdir.

Olim veya agir yaralanmalar.

» Bu durumdan dolayi tehlikeler olusursa, tehlike yerlerine erisimi énleyen ek 6n-
lemler almalisiniz.

El Kitabi igin Diizeltme — MOVIMOT® MM..D — Islevsel Guvenlik = | //
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