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Corregao
Novo sensor de temperatura /PK

1

1.1

111

Corregao
NOTA
i Foram feitas alteragdes/aditamentos as instru¢des de operagédo "Servomotores sin-

cronos CMP40 — CMP112, CMPZ71 — CMPZ100". Estas informagdes estao apresen-
tadas nesta adenda.

Novo sensor de temperatura /PK

jde

O sensor de temperatura /PK substitui o sensor de temperatura convencional /KY.

NOTA

Certifique-se de que o conversor utilizado dispde da eletronica de avaliagdo corres-
pondente ao sensor de temperatura PK (PT1000).

Designacgao da unidade

Descrigao

/PK

A protecéo térmica do motor, em conjugacdo com a eletrénica de avaliagdo corres-
pondente, evita o sobreaquecimento e a consequente destruicdo do motor. A prote-
¢ao do sensor de temperatura € indireta uma vez que é apenas determinado o valor
do sensor.

A versdo /PK é composta por um sensor de platina PT1000, instalado em um dos
3 enrolamentos do motor. Contrariamente ao sensor semi-condutor /KY, o sensor de
platina possui uma curva caracteristica quase linear e uma precisdo mais elevada.
Em conjunto com um conversor de frequéncia, que contém o modelo térmico do mo-
tor, o conversor de frequéncia pode também assumir uma funcéo de protegao do mo-
tor através do /PK.
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Novo sensor de temperatura /PK

11.3 Informacgao técnica
O sensor de temperatura PT1000 determina de modo continuo a temperatura do mo-
tor.
PT1000
Ligacao vermelho — preto

Resisténcia total a 20-25 °C

1050 Q<R <1150 Q

Corrente de verificagao

<3 mA

NOTA

jde

alteram o resultado da medigao.

O sensor de temperatura € unipolar, por isso, a troca das linhas de alimentagédo nao

Tipica curva caracteristica do PT1000, F0,6
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Corregao
Instalacdo elétrica

1.2 Instalagao elétrica

1.21 Ligar o motor e o sistema de encoder com conetor de ficha SM. / SB.

Esquemas de ligagdes dos conetores de ficha
Ligagéo do conector de sinal para resolver RH1M

Esquema de ligagdes

[2]
KY+ (RD)
TF (BK)
PK (RD)

S4 (Seno -)
S2 (Seno +)

ROWH R1 (Referéncia +)

BKWH R2 (Referéncia -)

KY- (BU)
TF (BK) (2]
PK (BK)

S1 (Cosseno +)
BK 33 (Cosseno -)
9007208045732619

[11 Blindagem no conector ligada a caixa metalica. Codigo de cores conforme cabo

da SEW-EURODRIVE

[2] KY+ (RD), KY- (BU), opcdo TF (BK), opcdo PK (RD/BK)

Ocupacao dos contactos na parte inferior do conetor de ficha [B]

Contacto Codigo de cores Ligagao
1 RD/WH R1 (referéncia +)
2 BK/WH R2 (referéncia -)
3 RD S1 (cosseno +)
4 BK S3 (cosseno -)
5 YE S2 (seno +)
6 BU S4 (seno -)
7 - -
8 - -
9 BK KY+/TF/PK
10 BK KY-/TF/PK
11 - -
12 - -
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Instalagao elétrica

Ligacéo do conector de ficha do sinal para encoder AKOH, EKOH, AK1H, EK1H

Esquema de ligagbes

GYPK; PK

[2]
KY+ (RD)
TF (BK)
PK (RD)

D+

D-

Us
S4 (Seno -)

S2 (Seno +)

[2]
KY- (BU)
BU B TF (BK)
PK (BK)

RD 31 (Cosseno +)
Y 33 (Cosseno -)

PK GND
9007208045734539

[11 Blindagem no conector ligada a caixa metélica. Codigo de cores conforme cabo

da SEW-EURODRIVE

[2] KY+ (RD), KY- (BU), opcéo TF (BK), opgédo PK (RD/BK)

Ocupacéo dos contactos na parte inferior do conetor de ficha [B]

Contacto Cdédigo de cores Ligacao
1 — -
2 — —
3 RD S1 (cosseno +)
4 BU S3 (cosseno -)
5 YE S2 (seno +)
6 GN S4 (seno -)
7 vT D-
8 BK D+
9 BK KY+/TF/PK
10 BK KY-/TF/PK
11 PK Alimentagdo de tensdo (GND)
12 GY Tenséao de alimentagao Us
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1 Corregao

Instalacdo elétrica

1.2.2

+ Verifique as secgdes transversais dos cabos.

+ Aperte firmemente as ligagdes e o condutor de protecao.

Ligagao do motor e do sistema do encoder através de caixa de terminais KK / KKS

» Verifique as ligagdes dos enrolamentos na caixa dos terminais e aperte-as, se ne-
cessario.

» Para a entrada dos cabos de sinal, é necessario utilizar uma unido roscada EMC,
para garantir uma boa blindagem.

Ligagao dos motores CMP50 e CMP63

2900869771
Sinal
Resolver Encoder
1 ref + Referéncia 1 cos + Cosseno
2 ref - 2 ref cos Referéncia
3 cos + Cosseno 3 sin + Seno
4 Cos - 4 ref sin Referéncia
5 sin + Seno 5 D - DATA
6 sin - 6 D+ DATA
7 - - 7 GND Ground (Terra)
8 - - 8 Us Tenséo de ali-
mentacgao
9 KY+/PK/TF | Protegao do mo- 9 KY+/PK/TF | Protegao do mo-
10 | KY-/PK/TF tor 10 | KY-/PK/TF tor
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Ligagdo CMP71 — CMP112

Corregao
Instalagao elétrica

4 \
O Y (O 7 Y\
— ﬁ = )32 ? - ﬂ = )3a @
’ o (0) -
@ = T l[:H ~2 T 17
1
O = —E
4 \ 3 7 A\w
A‘ H ]
> ‘; E .
g 6=
ol = ® —
f \ 8 7\
i % HKTj/
O O O\ = [ @)
|
[ [ -@J—%
9007202155616523
[1] Caixa de terminais KK
[2] Caixa de terminais KKS
Sinal
Resolver Encoder
1 ref + Referéncia 1 cos + Cosseno
2 ref — 2 ref cos Referéncia
3 cos + Cosseno 3 sin + Seno
4 Cos — 4 ref sin Referéncia
5 sin + Seno 5 D - DATA
6 sin — 6 D+ DATA
7 - - 7 GND Ground (Terra)
8 - - 8 Us Tensao de ali-
mentagao
9 KY+/PK/TF | protecso do mo- 9 KY+/PK/TF | protegdo do mo-
10 KY-/PK/TF tor 10 KY-/PK/TF tor
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