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1 Corregao

Marcagodes

1 Corregao

NOTA

[

Para as instrugdes de operagao "Servomotores sincronos DFS/CFM", existem adita-
mentos/alteragdes que se encontram descritos na presente adenda.

1.1 Marcacgoes

A tabela seguinte contém uma descrigcdo de todas as marcas de identificagdo eventu-
almente ilustradas na chapa de caracteristicas ou aplicadas no motor.

Marca de iden-
tificacao

Significado

EAL

Logétipo EAC (EurAsian Conformity = Conformidade Euro-Asiati-
ca)

Confirmagéo do cumprimento da regulamentagao técnica da unido
econdmica e aduaneira da Russia, da Bielorrussia, do Cazaquis-
tdo e da Arménia

@

013

Marca UkrSEPRO (Ukrainian Certification of Products)

Confirmagéo do cumprimento da regulamentacao técnica da Ucra-
nia.

1.2 Encoder opcional AK1IH/EK1H

Todos os capitulos e dados relativos ao encoder AS1H/ES1H referem-se igualmente
ao encoder AK1H/EK1H.

Designagao Opg¢ao

/ES1H Encoder HIPERFACE® monovolta, veio expansivel, alta resolugéo,
tamanhos 71, 90, 112

/AS1H Encoder HIPERFACE® multivolta, veio expansivel, alta resolugéo,
tamanhos 71, 90, 112

/EK1H Encoder HIPERFACE® monovolta, veio conico, alta resolugao, ta-
manhos 71, 90, 112

/AK1H Encoder HIPERFACE® multivolta, veio conico, alta resolugao, ta-
manhos 71, 90, 112

1.3 Peso dos motores-freio

Motor Peso do motor-freio my,,,,

CFM112S 34.6 kg

CFM112M 38.8 kg

CFM112L 47.7 kg

CFM112H 62.6 kg
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Corregao
Informacgao técnica dos freios BR

1.4 Informacgao técnica dos freios BR
Tipo de motor | Freio M, 5 ¢ M., 100-c M. 100 °c P t, t, t; Winsp
Nm Nm Nm W ms ms ms k
5 3.5
CFM71S 20 40 100
10 7
7 4.2 4.9
CFM71M BR1 45 25 30 90 60
14 8.4 9.8
10 6 7
CFM71L 30 20 80
14 8.4 9.8
14 8.4 9.8
CFM90S 30 35 120
28 16.8 19.6
20 12 14
CFM90M BR2 55 35 25 90 90
40 24 28
28 16.8 19.6
CFM90L 40 25 90
40 24 28
28 16.8 19.6
CFM112S 35 35 100
55 33 38.5
40 24 28
CFM112M BR8 75 40 35 80 180
90 54 63
55 33 38.5
CFM112L/H 40 25 80
90 54 63
Binario de frenagem standard
Binario de frenagem opcional
M, 20¢c Binario nominal em caso de disco do freio sujeito a derrapagem (velocida-
de relativa entre disco do freio e superficie de fricgdo: 1 m/s) a 20 °C
M, 100 ¢ Binario de frenagem estatico minimo (binario de reteng¢do) a 100 °C
Mim 100°c  Binario de frenagem dindmico médio minimo em caso de desativagéo de
emergéncia a 100 °C
P Consumo de poténcia da bobina
t, Tempo de resposta do freio
t, Tempo de atuagao do freio CA/CC
t; Tempo de atuagédo do freio CA
Winsp Trabalho total permitido efetuado pelo freio (trabalho efetuado pelo freio

até a manutengao)

1
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1 Corregao

Novo sensor de temperatura /PK

1.5 Novo sensor de temperatura /PK

O sensor de temperatura /PK substitui o sensor de temperatura convencional /KY.

NOTA

Certifique-se de que o conversor utilizado dispde da eletronica de avaliagdo corres-
pondente ao sensor de temperatura PK (PT1000).

jde

1.51 Designagao da unidade
/PK

1.5.2 Descrigao

A protecao térmica do motor, em conjugagdo com a eletrénica de avaliagdo corres-
pondente, evita o sobreaquecimento e a consequente destruicdo do motor. A prote-
¢ao do sensor de temperatura € indireta uma vez que é apenas determinado o valor
do sensor

A versdo /PK é composta por um sensor de platina PT1000, instalado em um dos
3 enrolamentos do motor. Contrariamente ao sensor semi-condutor /KY, o sensor de
platina possui uma curva caracteristica quase linear e uma precisdo mais elevada.
Em conjunto com um conversor de frequéncia, que contém o modelo térmico do mo-
tor, o conversor de frequéncia pode também assumir uma funcéo de protegao do mo-
tor através do /PK.
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Corregao 1

Novo sensor de temperatura /PK

1.5.3 Informacgao técnica
O sensor de temperatura PT1000 determina de modo continuo a temperatura do mo-
tor.
PT1000
Ligacao vermelho — preto

Resisténcia total a 20-25 °C

1050 Q<R <1150 Q

Corrente de verificagao

<3 mA

NOTA

jde

alteram o resultado da medigao.

O sensor de temperatura € unipolar, por isso, a troca das linhas de alimentagédo nao

Tipica curva caracteristica do PT1000, F0,6
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1 Corregao

Instalacdo elétrica

1.6 Instalagao elétrica

1.6.1 Ligar o motor através da caixa de terminais

Ligagao do cabo de realimentagdo do motor através da caixa de terminais

A figura seguinte mostra a ligagdo tomando como exemplo o resolver RH1M:

[1] Cabo de realimentacéao

[2] Bucim

Estado de fornecimento do encoder

414080523

O carter esta fechado com um bujao M16 x 1,5. Os itens 1 e 2 da figura superior nao
estao incluidos no kit fornecido.

A tabela seguinte mostra a ocupagéo dos contactos:

Contacto Ligagao do RH1M/RH1L Ligagao do AS1H/ES1H
1 R1 (referéncia +) Cosseno +
2 R2 (referéncia -) Referéncia cosseno
3 S1 (cosseno +) Seno +
4 S3 (cosseno -) Referéncia seno
5 S2 (seno +) D-
6 S4 (seno -) D+
7 - GND"
8 - Us"
9 TF/KTY+/PK" TF/KTY+/PK
10 TF/KTY-/PK" TF/KTY-/PK

1) Dupla atribuicdo para aumentar a secgao transversal
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1.7 Anexo

Corregao
Anexo

1.71 Esquema de ligagoes dos motores CFM com conetor de ficha do sinal

Esquema do conector de ficha do sinal do resolver RH.M / RH.L

Esquema de ligagbes

[2]
KY+ (RD)
TF (BK)
PK (RD)

S4 (Seno -)
S2 (Seno +)

ROWH R1 (Referéncia +)

BKWH R2 (Referéncia -)
KY- (BU)

TF (BK) (2]
PK (BK)

S1 (Cosseno +)
BK 33 (Cosseno -)

9007208045732619

[11 Blindagem no conector ligada a caixa metalica. Codigo de cores conforme cabo

da SEW-EURODRIVE

[2] KY+ (RD), KY- (BU), opcéo TF (BK), opgdo PK (RD/BK)

Ocupacgéo dos contactos na parte inferior do conetor de ficha [B]

Contacto Codigo de cores Ligagao
1 RD/WH R1 (referéncia +)
2 BK/WH R2 (referéncia -)
3 RD S1 (cosseno +)
4 BK S3 (cosseno -)
5 YE S2 (seno +)
6 BU S4 (seno -)
7 — —
8 — —
9 BK KY+/TF/PK
10 BK KY-/TF/PK
11 - -
12 - -

1
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Anexo

1 Corregao

Ligagcao do conector de ficha do sinal para encoder AS1H, ES1H, AK1H, EK1H

Esquema de ligagbes

GYPK; PK

[2]
KY+ (RD)
TF (BK)
PK (RD)
D+
D-
Us
S4 (Seno -)

S2 (Seno +)

[2]
KY- (BU)
BU B TF (BK)
PK (BK)

RD 31 (Cosseno +)
Y 33 (Cosseno -)

PK GND
9007208045734539

[11 Blindagem no conector ligada a caixa metélica. Codigo de cores conforme cabo

da SEW-EURODRIVE

[2] KY+ (RD), KY- (BU), opcéo TF (BK), opgédo PK (RD/BK)

Ocupacéo dos contactos na parte inferior do conetor de ficha [B]

Contacto Cdédigo de cores Ligacao
1 — -
2 — —
3 RD S1 (cosseno +)
4 BU S3 (cosseno -)
5 YE S2 (seno +)
6 GN S4 (seno -)
7 vT D-
8 BK D+
9 BK KY+/TF/PK
10 BK KY-/TF/PK
11 PK Alimentagdo de tensdo (GND)
12 GY Tenséao de alimentagao Us
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