Antriebstechnik \ Antriebsautomatisierung \ Systemintegration \ Services

EURODRIVE

Aktuell

Aktuell
Synchrone Servomotoren
CMP40-100 und CMPZ71-100 in geberloser Ausfuhrung

Stand 02/2017 22893245/ DE




SEW-EURODRIVE—Driving the world

oF i
r |4

=

ax |
Lagiy

unng
L]




Inhaltsverzeichnis —
Inhaltsverzeichnis
1. 1 T2 =T - 1o 4
1.1. WAL= | o] =T Lo o =1 o PR 4
1.2. pA TS F=T o] o] 1€= o T =T o IO PRPPRPP 4
2. D F T3 o o T L1 S 5
21. ProduKtmerkmale ...........oooi it e e e e e e e e e e e e e e aeaeeeaan 5
2.2. Abgrenzung der CMP(Z)-Motoren in Standardausfiihrung und geberlos.............cccceeviinnen.. 6
2.3. 1] (o] =Y T T o T= 1 SR 7
24. Typenschild und TypenbezeiChNUNG ...........ooo e 8
2.5. Zusatzausflhrung der CMP(Z)-Motoren geberlos..........ccooiiiiiiiiiiiiie e 8
2.6. Zusammenfassung der Eigenschaften ............coooiiiiiiiiiii e 9
3. Technische Daten der CMP(Z)40 — 100 in geberloser Ausflinrung .........cccccevveeeerircceeersscseennneans 10
3.1. Motordaten CMP(Z)40 — 100 in geberloser AuSTUhrung..........ccccocvvveeiieciiiiiieeee e, 10
3.2 Thermischer Motorschutz PT1000..... ... e e e e e e 15
3.3. ANSCRIUSSTECNINIK ...ttt 16
3.4. Konfektionierte HybridKabel ..............ooooi e 20
3.5. MaRbilder Servomotoren CMP in geberloser AusfUhrung..........cccocueveveeiieiiiiiiiecec e, 29
4, Projektierung und Inbetriebnahme..........cccocoiiiiiiicinn i ——— 40
4.1. Geberloses Regelverfahren ELSM (MOVIDRIVE® ModUIar).............oooevieeeeeeeeeeeeseen. 40
4.2. Geberloses Regelverfahren PMVC (MOVITRAC® LTP-B) ....ouviuieeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeen. 42
5. 10T =N AN 1= o= o o T- Lo 5 = 44

Aktuell — Synchrone Servomotoren




1.

1.1.

1.2.

Marktsituation

Marktsituation

Um synchrone Servomotoren in ihrem optimalen Betriebspunkt und mit der maximalen
Drehmomentausbeute betreiben zu kénnen, muss die Rotorlage des Motors zu jedem
Zeitpunkt bekannt sein. In der Vergangenheit musste hierfiir die Lage des Laufers (Rotor-
Ist-Position) zwangslaufig mit Hilfe eines geeigneten Gebersystems erfasst werden. Dank
leistungsstarker Elektronik und fortschrittlichen Regelverfahren ist es heute technisch
bereits méglich, die Rotorlage von Servomotoren auch ohne den Einsatz eines zusatzli-
chen und kostenintensiven Gebersystems zu ermitteln.

Um dieser Entwicklung zukinftig Rechnung zu tragen, sind die Motoren CMP40 — 100
und CMPZ71 — 100 von SEW-EURODRIVE auch in geberloser Ausfiihrung erhaltlich.
Dabei kann bei diesen Motoren, neben dem besagten Gebersystem, auch auf den Ge-
beranschluss am Motor sowie auf die separate Geberleitung verzichtet werden. Die ge-
berlosen CMP-Motoren werden lediglich mit einem einzelnen Hybridsteckverbinder
(SH1/SHB) ausgefihrt. Dieser Hybridstecker kann stufenlos um 360° gedreht werden
und ist mittig auf der B-Seite des Motors angebracht.

Durch den Einsatz der Einkabelanschlusstechnik in Kombination mit den passenden Hyb-
ridkabeln, kann sowohl der Platzbedarf, als auch der Installations- und Verdrahtungsauf-
wand gegenuber der herkdbmmlichen Zweikabelanschlusstechnik deutlich reduziert wer-
den kann.

Zielbranchen

In den folgenden Bereichen bietet sich der Einsatz der CMP-Motoren in geberloser Aus-
fuhrung besonders an:

e Holz be- und verarbeitende Maschinen

¢ Handling-Systeme

e Transportsysteme

e Glas bearbeitende Maschinen

e Kunststoff be- und verarbeitende Maschinen

Zielapplikationen

Der Einsatz von CMP-Motoren in geberloser Ausfiihrung von SEW-EURODRIVE bietet
sich besonders fir diejenigen Anwendungen an, in denen folgende Eigenschaften vor-
handen sind oder gefordert werden:

e geringer Bauraum in der Anlage

¢ hoch effiziente Antriebe (im Vergleich zur Asynchrontechnik)
e geringer Montage- und Installationsaufwand (Einkabeltechnik)
e grofRer Nenndrehzahlbereich

o Liufterloser Betrieb (z. B. Reinraum)

e Adapter- und Direktanbau von Getrieben
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Das Produkt

2. Das Produkt

Synchrone Servomotoren CMP40 — 100 und CMPZ71 — 100 in geberloser Ausfliihrung
von SEW-EURODRIVE.

Die CMP-Motoren in geberloser Ausflihrung erganzen das vorhandene Spektrum hoch-
dynamischer Synchron-Servomotoren um eine platz- und kostenoptimierte Ausfiihrung.
Durch den Wegfall des Gebersystems und dem Einsatz der Einkabeltechnologie, lassen
sich gegeniber der Standardausfiihrung die Montage- und Installationsaufwande deutlich
reduzieren und neue Kosteneinsparungspotentiale realisieren.

2.1. Produktmerkmale

Folgende Produktmerkmale charakterisieren die CMP(Z)-Motoren in geberloser Ausfih-

rung von SEW-EURODRIVE.

Merkmal

Kundennutzen

Kundensicht:

e Einsparung der Geberkosten

e Kurze Bauform

e Motor mit Gehduse

e B5-Flansch fiir Direktanbau

o Direktanbau von Servogetrieben

e PK (PT1000) als thermischer Motorschutz in

Verbindung mit den Umrichterreihen MOVI-C® und
MOVITRAC® LTP-B.

e Vereinfachte Installation durch Einsatz der Einkabel-

technik

e Vorkonfektionierte Hybridkabel

Geringer Platzbedarf
Hohe Energieeffizienz

Ein kostenoptimiertes, flexibles Servomotorensys-
tem fur viele Anwendungen

Kosten-/Zeitersparnis bei Aufbau und Wartung
SEW-EURODRIVE ist Komplettanbieter
Gerauscharmer Lauf (da lUfterlos)
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2.2,

Das Produkt

Abgrenzung der CMP(Z)-Motoren in Standardausfiihrung und geberlos

Feedbacksystem

Standard: Resolver
Optional: Absolutwertgeber

Fremdliifter

Elektr. Typenschild ja nein

MotorbaugréBe 40, 50, 63, 71, 80, 100, 112 40, 50, 63, 71, 80, 100
Drehzahlklassen 1/min 2000/3000/4500/6000 2000/3000/4500/6000
Systemspannung Vv 230/400 400

M, Nm 0.5-95.0 0.5-47.0

M, Nm 1.9 -320.0 1.9-178.0"
Optionaler ja nein

Thermischer

Standard: KTY oder PK

Standard: PK (PT1000)

Motorschutz Optional: TF

Anschlusstechnik 2x Steckverbinder (M23, M40, 1x Hybridsteckverbinder (M23,
M58) M40)
Klemmenkasten

Optionale Bremse

Permanentmagnetbremse BK
Federdruckbremse BP
Federdruckbremse BY

Permanentmagnetbremse BK
Federdruckbremse BP
Federdruckbremse BY

Getriebeanbau Direkt/Adapter Direkt/Adapter
7-Reihe

Getriebeanbau Direkt/Adapter Direkt/Adapter
Servogetriebe

UL/CSA-Abnahme UL/CSA In Vorbereitung

' Je nach eingesetztem Regelverfahren kann es bei den CMP-Motoren in geberloser Ausflihrung zu Beschran-
kungen des dynamischen Grenzmoments Mpk kommen.
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2.3. Motorenaufbau

2.31. Prinzipbilder der CMP(Z)-Motoren in geberloser Ausfiihrung

HINWEIS
m Die folgende Abbildung ist eine Prinzipdarstellung. Abweichungen sind je nach Mo-
torbaugréfle und Ausfiihrungsart méglich

Die folgende Abbildung zeigt den Aufbau eines CMP50 in geberloser Ausfliihrung.

CMP50/PK/SH1

. f \
40 L2 738 3L4 214 213

[40] Sicherungsring

[42] B-Lagerschild

[213] |Zylinderschraube

[214] |Dichtring

[304] |Gehausedeckel

[320] |Schraube zur Steckerbefestigung
[328] |Kappe

[738] |Dichtung

[1820] | Steckergehause SH1
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24, Typenschild und Typenbezeichnung

241. Typenschild CMP(Z)-Motor geberlos
Beispiel: Typenschild synchroner Bremsmotor CMP50M/BK/PK/SH1

-~

-
SEWEEUREPRIVE C @
76646 Bruchsal/Germany

CMP50M/BK/PK/SH1

01.7287028501.0001.16

Mo2.4 Nm Mpk 10.3 Nm Iol,68a Imax9.6 A
VInN 0 - 3000 r/min £nl150 Hz IP 65

Usys 400V Th.K1.F

Up271 V. Ubr2l,6-26,4 DCV Mbr2.4 Nm ochne

3ph~IEC60034

IMBS kg13.544

13339303 nur Umrichterbetrieb Made in Germany
e

17424365195

24.2. Typenbezeichnung CMP(Z)-Motor geberlos
Das folgende Diagramm zeigt beispielhaft eine Typbezeichnung:

CMP50M/BK/PK/SH1
CMP50 CMP-Motor, Baugréfie 50
M Baulange M (medium)
/BK Permanentmagnetbremse BK (optional)
/PK Temperaturfihler PK
/SH1 Hybridsteckverbinder SH1 (M23)

2.5. Zusatzausfuhrung der CMP(Z)-Motoren geberlos

2.51. Tempersensor/ Temperaturerfassung
Bezeichnung Option

/PK Temperaturfihler (Standard)

HINWEIS

Die CMP(Z)-Motoren in geberloser Ausfuhrung sind ausschlieRlich mit dem Temperatur-
fuhler PK (PT1000) verfugbar.
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2.5.2

2.53.

2.6.

2.6.1.

2.6.2.

Bremsen
Bezeichnung Option
/BK 24-\/-Permanentmagnethaltebremse (CMP40 — 63)
/BP 24-V-Federdruckhaltebremse (CMP71 — 100)
BY Federdruckhaltebremse mit erhhtem Arbeitsvermdgen (CMPZ71 — 100)
/HR Handliftung der Bremse BY, selbsttatig rickspringend

Anschlussvarianten

Bezeichnung Option
/SHA1 Hybridsteckverbinder M23, nur motorseitige Steckerbuchse
/SHB Hybridsteckverbinder M40, nur motorseitige Steckerbuchse

Zusammenfassung der Eigenschaften

Grundausfiihrung

Ausfuhrung mit glatter Welle

Ausrichtbarer Hybridsteckverbinder

Konfektionierte Hybridkabel mit Steckverbindern verfiigbar
Motoren sind in der ISO-Klasse "F" ausgefuhrt
Thermischer Motorschutz PK ist Standard

Schutzart IP65 ist Standard

Standardlackierung ist schwarz RAL 9005
Bemessungsdrehzahlen sind 2000, 3000, 4500, 6000 1/min
Spannungsklassen: 400 V

Optionale Ausfiihrungen

Ausfuhrung mit Passfeder

24-V-Permanentmagnethaltebremse BK (CMP40 — 63)

24-V-Federdruckhaltebremse BP (CMP71 — 100)

Federdruckhaltebremse BY mit Arbeitsvermégen (CMPZ71 — 100) mit folgenden
Bremsenspannungen: DC 24 V, AC 110V, 230 V, 400 V, 460 V

Schutzart IP66

0OS1 — OS4-Lackierung

UL-, CSA-Zulassung
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Technische Daten der CMP(Z)40 — 100 in geberloser Ausfuhrung

3.

3.1.

3.1.1.

3.1.2.

nn
1/min

2000

Technische Daten der CMP(Z)40 — 100 in geberloser Ausfiihrung

Motordaten CMP(Z)40 — 100 in geberloser Ausfilihrung

Die technischen Daten der CMP(Z)40 — 100-Motoren in geberloser Ausflhrung entspre-

chen den Werten der Motoren in Standardausfiihrung.

Legende der Technischen Daten
Bemessungsdrehzahl
Stillstandsmoment (thermisches Dauerdrehmoment bei kleinen Drehzahlen)
Stillstandsstrom
Dynamisches Grenzmoment

nn
Mo

lo
Mok
Imax
Jmot
meot
Mot
Mpmot

Mg 100oc  Minimales Haltemoment der Bremse bei 100 °C

Synchrone Servomotoren CMP40 — 100; 400 V Systemspannung

Motor

CMP71S
CMP71M
CMP71L
CMP80S
CMP80OM
CMP80OL
CMP100S
CMP100M
CMP100L

Maximal zulassiger Motorstrom
Massentragheitsmoment des Motors

Massentragheitsmoment des Bremsmotors

Masse des Motors

Masse des Bremsmotors

M,
Nm

6.4
9.4
13.1
13.4
18.7
275
255
31
47

lo
A

3.4
5
6.3
6.9
9.3
12.5
13.3
14.7
21.8

M«
Nm

19.2
30.8
46.9
421
62.6
107
68.3
108
179

Imax

A
17
26
39
33
48
72
49
69
113

MmOt
kg

8.4

1.4
12.8
16.5
21.4
19.8
24.8
34.6

Jmot

10-4 kgm®
3.1
42
6.3

121
18.3
20.3
27.2
40.9
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Technische Daten der CMP(Z)40 — 100 in geberloser Ausfiihrung

nn
1/min

3000 CMP40S
CMP40M
CMP50S
CMP50M
CMP50L
CMP63S
CMP63M
CMP63L
CMP71S
CMP71M
CMP71L
CMP80S
CMP8OM
CMP80L
CMP100S
CMP100M
CMP100L

Motor

. Motor
1/min

4500 CMP40S
CMP40M
CMP50S
CMP50M
CMP50L
CMP63S
CMP63M
CMP63L
CMP71S
CMP71M
CMP71L
CMP80S
CMP80OM
CMP80L
CMP100S
CMP100M
CMP100L

Aktuell — Synchrone Servomotoren CMP in geberloser Ausfiihrung

M,
Nm

0.5
0.8
1.3
24
3.3
2.9
5.3
71
6.4
9.4
131
13.4
18.7
27.5
25.5
31
47

M,
Nm

0.5
0.8
1.3
2.4
3.3
2.9
5.3
71
6.4
9.4
131
13.4
18.7
27.5
25.5
31
47

1.2
0.95
0.96
1.68
2.2
2.15
3.6
4.95
4.9
7.5
9.4
10
13.4
18.7
19.6
21.8
323

1.2
0.95
1.32
2.3
3.15
3.05
5.4
6.9
7.3
10.9
141
15.3
201
27.8
30
33.1
48.4

M,
Nm

1.9
3.8
5.2
10.3
15.4

214
30.4
19.2
30.8
46.9
421
62.6
107

68.3
108

179

M,
Nm

1.9
3.8
5.2
10.3
15.4

21.4
30.4
19.2
30.8
46.9
421
62.6
107

68.3
108

179

Imax

6.1

5.1
9.6
13.6
12.9
21.6
29.7
25

58
47
69
107
73
102
167

Imax

6.1

13.1
19.5
18.3
32.4
414
38
57
87
73
103
159
11
154
251

Mmot
kg
1.3
1.6
23
3.3
4.1

5.7
7.5

8.4

1.4
12.8
16.5
21.4
19.8
24.8
34.6

Mot
kg
1.3
1.6
23
3.3
4.1

5.7
7.5

8.4

11.4
12.8
16.5
21.4
19.8
24.8
34.6

Jmot
10 kgm?

0.1

0.15
0.42
0.67
0.92

1.9
2.7
3.1
4.2
6.3

121
18.3
20.3
27.2
40.9

Jmot
10" kgm?
0.1
0.15
0.42
0.67
0.92
1.2
1.9
2.7
3.1
42
6.3

121
18.3
20.3
27.2
40.9
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1/min

6000

Bremsentyp

BK

Bremsentyp

BP

Technische Daten der CMP(Z)40 — 100 in geberloser Ausfuhrung

Motor

CMP40S
CMP40M
CMP50S
CMP50M
CMP50L
CMP63S
CMP63M
CMP63L
CMP71S
CMP71M
CMP71L
CMP80S
CMP80OM
CMP80L

Motor

CMP40S
CMP40M
CMP50S
CMP50M
CMP50L
CMP63S
CMP63M
CMP63L

Motor

CMP71S
CMP71M
CMP71L
CMP80S
CMP80M
CMP80L
CMP100S
CMP100M
CMP100L

M,
Nm

0.5
0.8
1.3
24
3.3
2.9
5.3
71
6.4
9.4
131
13.4
18.7
27.5

M,
Nm

0.5
0.8
1.3
24
3.3
2.9
5.3
71

M,
Nm

6.4
9.4
131
13.4
18.7
27.5
25.5
31
47

1.2
1.1
1.7

4.2
3.9
6.9
9.3
9.6
14.7
18.8
20
26.4
37.6

Mo«
Nm

1.9
3.8
5.2
10.3
15.4

21.4
30.4

Mo«
Nm

19.2
30.8
46.9
421
62.6
107
68.3
108
179

M,
Nm

1.9
3.8
5.2
10.3
15.4

21.4
30.4
19.2
30.8
46.9
421
62.6
107

Mpmot
kg
1.6
1.9
2.7
3.7
4.6
4.6
6.5
8.3

Mpmot
kg

10.4
13.4
16.8
20.5
24.4
22.8
27.8
37.6

Aktuell — Synchrone Servomotoren CMP in geberloser Ausfiihrung

Imax

6.1
6.9

17.1
26
23.4
414
55.8
50
76
115
95
135
215

meot
10 kgm?

0.17
0.22
0.49
0.74
1.26
1.5

241
3.15

meot
10 kgm?

3.5
4.6
6.7
10.3
13.4
19.6
22
29
42.7

Mot
kg
1.3
1.6
23
3.3
4.1

5.7
7.5

8.4

1.4
12.8
16.5
21.4

1.9
1.9
2.4
2.4
3.9
3.8
71
71

4.2
4.2
4.2
9.6
9.6
9.6
14.4
14.4
14.4

Jmot
10" kgm®
0.1
0.15
0.42
0.67
0.92
1.2
1.9
2.7
3.1
4.2
6.3

121
18.3

M4,100°C

Nm

M4,100°C

Nm

8.4
8.4
8.4
18.6
18.6
18.6
28.2
28.2
28.2




Technische Daten der CMP(Z)40 — 100 in geberloser Ausfiihrung

3.1.3. Synchrone Servomotoren CMPZ71 -100; 400V-Systemspannung

Motor
1/min

2000 CMPZ71S
CMPZ71M
CMPZ71L
CMPZ80S
CMPZ80M
CMPZ80L
CMPZ100S
CMPZ100M
CMPZ100L

. Motor
1/min

3000 CMPZ71S
CMPZ71M
CMPZ71L
CMPZ80S
CMPZ80M
CMPZ80L
CMPZ100S
CMPZ100M
CMPZ100L

. Motor
1/min

4500 CMPZ71S
CMPZ71M
CMPZ71L
CMPZ80S
CMPZ80M
CMPZ80L
CMPZ100S
CMPZ100M
CMPZ100L

Aktuell — Synchrone Servomotoren CMP in geberloser Ausfiihrung

M,
Nm

6.4
94
131
134
18.7
27.5
25.5
31
47

M,
Nm

6.4
9.4
131
13.4
18.7
27.5
25.5
31
47

M,
Nm

6.4
9.4
131
13.4
18.7
27.5
255
31
47

12.5
13.3
14.7
21.8

4.9
7.5
9.4
10
13.4
18.7
19.6
21.8
32.3

7.3
10.9
141
15.3
20.1
27.8
30
33.1
48.4

M«
Nm

19.2
30.8
46.9
421
62.6
107
68.3
108
179

M,
Nm

19.2
30.8
46.9
421
62.6
107
68.3
108
179

Mo«
Nm

19.2
30.8
46.9
421
62.6
107
68.3
108
179

Imax

A
17
26
39
33
48
72
49
69
113

Imax

25
39
58
47
69
107
73
102
167

Imax

38
57
87
73
103
159
111
154
251

Mot
kg
8.6
10
13
15.8
19.5
24.4
24.2
29.2
39

Mot
kg
8.6
10
13
15.8
19.5
24.4
24.2
29.2
39

Mot
kg
8.6
10
13
15.8
19.5
24.4
242
29.2
39

[

s
10" kgm®
9.4

10.5

12.6

27.4

36.7
80.5
87.4
101

Jmot
10" kgm?
9.4
10.5
12.6
27.4
30.5
36.7
80.5
87.4
101

Jmot
10 kgm?
9.4
10.5
12.6
27.4
30.5
36.7
80.5
87.4
101
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Technische Daten der CMP(Z)40 — 100 in geberloser Ausfuhrung

Ny M, ly M« e Mpot Jimot
1/min Motor Nm A Nm A kg 10" kgm?
6000 CMPZ71S 6.4 9.6 19.2 50 8.6 9.4
CMPZ71M 9.4 14.7 30.8 76 10 10.5
CMPZ71L 13.1 18.8 46.9 115 13 12.6
CMPZ80S 13.4 20 42.1 95 15.8 27.4
CMPZ80M 18.7 26.4 62.6 135 19.5 30.5
CMPZ80L 27.5 37.6 107 215 24.4 36.7
Bremsentyp A Motor I\NII; I\NII::‘ kmgbmm ::tftkgmz ':;:OOHC
BY CMPZ71S | 6.4 19.2 11.2 11.1 4.2 6 8.4 12
CMPZ71M | 9.4 30.8 12.6 12.2 4.2 6 8.4 12
CMPZ71L | 13.1 46.9 15.6 14.3 4.2 6 8.4 12
CMPZ80S |13.4 42.1 20.8 31.2 8.4 12 16.8 24
CMPZ80M | 18.7 62.6 24.5 34.3 8.4 12 16.8 24
CMPZ80L |27.5 107 29.4 40.5 8.4 12 16.8 24
CMPZ100S | 25.5 68.3 34.7 84.9 16.8 24 33 48
CMPZ100M | 31 108 39.7 91.8 16.8 24 33 48
CMPZ100L |47 179 49.5 105 16.8 24 33 48
HINWEIS
|1| Mg ist das thermische Dauerdrehmoment flir Drehzahlen zwischen 5 — 200 1/min.

Das zulassige Dauerdrehmoment im Stillstand betrégt 90 % von M.

Aktuell — Synchrone Servomotoren CMP in geberloser Ausfiihrung




Technische Daten der CMP(Z)40 — 100 in geberloser Ausfiihrung

3.2. Thermischer Motorschutz PT1000
Typenbezeichnung /PK

3.21. Beschreibung

Der thermische Motorschutz verhindert die Uberhitzung und damit die Zerstérung des
Motors. Ein Temperaturfiihler schiitzt also nur mittelbar, da lediglich ein Sensorwert er-
mittelt wird, der zun&chst analytisch betrachtetet werden muss.

Die Option /PK besteht aus einem Platinsensor PT1000, der in einer der 3 Motorwicklun-
gen verbaut ist.

Der Platinsensor hat im Gegensatz zum Halbleitersensor KTY eine nahezu lineare Kenn-
linie und weist eine hdhere Genauigkeit auf. In Zusammenhang mit einem Frequenzum-
richter, der das thermische Modell des Motors enthalt, kann der Frequenzumrichter durch
den /PK auch eine Motorschutzfunktion tbernehmen.

3.2.2. Technische Daten

Der Temperaturfihler PT1000 erfasst kontinuierlich die Motortemperatur.

Technische Daten PT1000
Anschluss Rot - Schwarz
Gesamtwiderstand bei 20 — 25 °C 1050 Q <R <1150 Q
Prufstrom <3 mA
HINWEIS
|1| Der Temperaturfuhler ist unipolar, daher verandert das Vertauschen der Zuleitungen

nicht das Messergebnis.
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Technische Daten der CMP(Z)40 — 100 in geberloser Ausfiihrung

3.3. Anschlusstechnik

3.3.1.  Mogliche Steckerverbinder CMP-Motoren in geberloser Ausfiihrung

Die CMP-Motoren in geberloser Ausflihrung sind mit dem ausrichtbaren Hybridsteckver-
binder SH1 (M23) oder SHB (M40) ausgefiihrt.

| 4

[1]
[1] Hybridsteckverbinder SH1 (M23)
[2] Hybridsteckverbinder SHB (M40)

3.3.2. Mogliche Steckerlagen

Mit den abgewinkelten Steckverbindern SH. kdnnen alle gewlinschten Positionen durch
Ausrichten abgedeckt werden.

Die folgende Abbildung zeigt beispielhaft die verschiedenen Ausrichtungen des Steck-
verbinders.
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3.3.3.  Steckerzuordnung

Motortyp

Bemessungs-
drehzahl

CMP40S/M 3000/4500/6000

Steckverbinder mit /

ohne Bremse

SH1

CMP50S/M/L | 3000/4500/6000 SH1
CMP63SS/M/L | 3000/4500/6000 SH1
CMP71S/M/L | 2000/3000/4500/6000 | SH1
CMP80S/M | 2000/3000/4500 SH1
CMP80S/M | 6000 SHB
CMP8OL 2000/3000 SH1
CMP8OL 4500/6000 SHB
CMP100S/M | 2000/3000 SH1
CMP100S/M | 4500 SHB
CMP100L 2000/3000/4500 SHB
3.3.4. Schaltbilder
Legende
[C]
(Al —  [B]

[A]
[B]
[C]
[D]

Blickrichtung A
Blickrichtung B

Kundenseitiger Stecker mit Buchsenkontakten
Werksseitige Flanschdose mit Stiftkontakten

Aktuell — Synchrone Servomotoren CMP in geberloser Ausfiihrung
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Technische Daten der CMP(Z)40 — 100 in geberloser Ausfuhrung

Anschluss Leistungssteckverbinder SH1 (M23)
Schaltbild mit/ohne Bremse BP/BK
(1] (Al

15 _/BK 3
13 +/EK)

[1] BP/BK-Bremse (optional)

Anschluss Leistungssteckverbinder SH1 (M23)

Schaltbild mit/ohne Bremse BY
[1] [A]

[11 BY-Bremse (optional)
[2] Anschluss an Gleichrichter von SEW-EURODRIVE gemaf Betriebsanleitung

Anschluss Leistungssteckverbinder SHB (M40)
Schaltbild mit/ohne Bremse BP
(1 (Al

PK

PK

[1] BP-Bremse (optional)
[2] Anschluss an Gleichrichter von SEW-EURODRIVE gemaf Betriebsanleitung

Aktuell — Synchrone Servomotoren CMP in geberloser Ausfiihrung
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Anschluss Leistungssteckverbinder SHB (M40)
Schaltbild mit/ohne Bremse BY

1 e [A]
2] 12 BK WH. P
148K y » 2 PK
@ GNYE BKW) \w
U BK (U) BK (V) Y

[11 BY-Bremse (optional)
[2] Anschluss an Gleichrichter von SEW-EURODRIVE gemaf} Betriebsanleitung. Bei
BY.D entfallt Anschluss 14.

Aktuell — Synchrone Servomotoren CMP in geberloser Ausfiihrung
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Technische Daten der CMP(Z)40 — 100 in geberloser Ausfiihrung

3.4.

Konfektionierte Hybridkabel

Fir die Baureihe CMP(Z) in geberloser Ausfihrung stehen konfektionierte Hybridkabel
mit einem Aderquerschnitt von 1,5 mm? bis 10 mm? zur Verfligung. Die Hybridkabel sind
sowohl zum Anschluss von Motoren als auch von Bremsmotoren geeignet.

Die in den Hybridkabeln eingesetzten Steckverbinder verfiigen lber eine eigene Codie-
rung von SEW-EURODRIVE. Aus diesem Grund kénnen sowohl die Kabel als auch die
Steckverbinder — Stand heute — nur von SEW-EURODRIVE bezogen werden.

Hybridkabel: Motor/Bremsmotor

Verlegeart Z:;blndung 2 gg;l‘i:de- Steckertyp | Querschnitt Sachnummer
schlepp Motor Schaltschrank M23 SH11 4x15+3x1+2x0,34 | 18191290
Bremsmotor SH12 4x25+3x1+2x0,34 | 18191304
SH14 4x4+3x1+2x0,34 18191312
M40 SHB6 4x6+3x1.5+2x0,34 |18191320
SHB10 4x10+3x1.5+2x0,34 18191339
Hybridkabel: Verlangerung
Verlegeart Z:;blndung » g%y;ls:lde- Steckertyp | Querschnitt Sachnummer
schlepp Verlangerung M23 SH11 4x1,5+3x1+2x0,34 | 18191347
SH12 4x25+3x1+2x0,34 |18191355
SH14 4x4+3x1+2x0,34 18191363
M40 SHB6 4x6+3x1.5+2x0,34 18191371
SHB10 4x10+3x1.5+2x0,34 |18191398
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3.41.

Motor

CMP.

408
40M
50S
50M
50L
63S
63M
63L
63L
718
718
718
718
718
71M
71M
71M
71M
71M
71M
71M
71L
71L
71L
71L
71L
71L
80S
80S
80S
80S
80S
80S
80S
80M
80M

Kabelzuordnung CMP(Z) in geberloser Ausfiihrung

Motoren CMP. ohne Bremse

5femh§:§f'"gs' Aderquerschnitt
1/min mm?
30006000 | 4x1.5
3000-6000 | 4x1.5
30006000 | 4x1.5
30006000 | 4x1.5
30006000 | 4x1.5
3000-6000 | 4x1.5
3000-6000 | 4x1.5
30006000 | 4x1.5
6000 4x25
20003000 | 4x1.5
4500 4x15
4500 4x25
6000 4x15
6000 4x25
2000 4x15
3000 4x15
3000 4x2.5
4500 4x15
4500 4x25
6000 4x2.5
6000 4x4
2000 4x1.5
3000 4x15
3000 4x25
4500 4x2.5
4500 4x4
6000 4x4
2000 4x15
3000 4x1.5
3000 4x2.5
4500 4x25
4500 4x4
6000 4x4
6000 4x6
2000 4x15
2000 4x25

Steck-
verbinder

SH1
SH1
SH1
SH1
SH1
SH1
SH1
SH1
SH1
SH1
SH1
SH1
SH1
SH1
SH1
SH1
SH1
SH1
SH1
SH1
SH1
SH1
SH1
SH1
SH1
SH1
SH1
SH1
SH1
SH1
SH1
SH1
SH1
SHB
SH1
SH1

max.
Kabelldnge

m

100
100
100
100
100
100
100
75
100
100
95
100
70
100
100
90
100
65
100
80
100
100
80
100
85
100
100
100
70
100
80
100
95
100
75
100

Sachnummer

Schleppketten-
verlegung

18191290
18191290
18191290
18191290
18191290
18191290
18191290
18191290
18191304
18191290
18191290
18191304
18191290
18191304
18191290
18191290
18191304
18191290
18191304
18191304
18191312
18191290
18191290
18191304
18191304
18191312
18191312
18191290
18191290
18191304
18191304
18191312
18191312
18191320
18191290
18191304

2 Derzeit werden nur schleppfahige Verlangerungskabel angeboten

Aktuell — Synchrone Servomotoren CMP in geberloser Ausfiihrung

schleppfahige Ver-
lingerung?

18191347
18191347
18191347
18191347
18191347
18191347
18191347
18191347
18191355
18191347
18191347
18191355
18191347
18191355
18191347
18191347
18191355
18191347
18191355
18191355
18191363
18191347
18191347
18191355
18191355
18191363
18191363
18191347
18191347
18191355
18191355
18191363
18191363
18191371
18191347
18191355
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Technische Daten der CMP(Z)40 — 100 in geberloser Ausfuhrung

Motor greemh::::.mgs- Aderquerschnitt 3::;:(“ der 'Iz‘:l)o(éllénge Sachnummer

80M 3000 4%x2.5 SH1 90 18191304 18191355
80M 3000 4x4 SH1 100 18191312 18191363
80M 4500 4x4 SH1 95 18191312 18191363
80M 4500 — 6000 4%6 SHB 100 18191320 18191371
80L 2000 4%2.5 SH1 90 18191304 18191355
80L 2000 - 3000 4x4 SH1 100 18191312 18191363
80L 4500 4%6 SHB 100 18191320 18191371
80L 6000 4x10 SHB 100 18191339 18191398
1008 2000 4%x2.5 SH1 85 18191304 18191355
100S 2000 4x4 SH1 100 18191312 18191363
100S 3000 4x4 SH1 95 18191312 18191363
100S 3000 4%6 SHB 100 18191320 18191371
100S 4500 4%6 SHB 98 18191320 18191371
1008 4500 4x10 SHB 100 18191339 18191398
100M 2000 4%x2.5 SH1 75 18191304 18191355
100M 2000 4x4 SH1 100 18191312 18191363
100M 3000 4x4 SH1 85 18191312 18191363
100M 3000 4%6 SHB 100 18191320 18191371
100M 4500 4%6 SHB 90 18191320 18191371
100M 4500 4x10 SHB 100 18191339 18191398
100L 2000 4%6 SHB 100 18191320 18191371
100L 3000 4%6 SHB 90 18191320 18191371
100L 3000 4x10 SHB 100 18191339 18191398
100L 4500 4%x10 SHB 98 18191339 18191398
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Technische Daten der CMP(Z)40 — 100 in geberloser Ausfiihrung

Motoren CMP. mit Bremse

Motor :B:e':':l;essd-reh- Aderquerschnitt Stec!(- E:l))(éllﬁnge Sachnummer
Bremse verbin-
CMP.  1/min mm? der m Schleppkettenver- | schleppfihige Verlin-
legung gerung

408 3000-6000 |BK 4x1.5 + 3x1 SH1 100 18191290 18191347
40M 3000-6000 |BK 4x1.5 + 3x1 SH1 100 18191290 18191347
508 3000 - 6000 |BK 4x1.5 + 3x1 SH1 100 18191290 18191347
50M 3000-6000 |BK 4x1.5 + 3x1 SH1 100 18191290 18191347
50L 3000 - 6000 |BK 4x1.5 + 3x1 SH1 100 18191290 18191347
63S 3000-6000 |BK 4x1.5 + 3x1 SH1 100 18191290 18191347
63M 3000 - 6000 |BK 4x1.5 + 3x1 SH1 100 18191290 18191347
63L 3000 - 6000 |BK 4x1.5 + 3x1 SH1 75 18191290 18191347
63L 6000 BK 4x2.5 + 3x1 SH1 100 18191304 18191355
718 2000 — 4500 |BP 4x1.5 + 3x1 SH1 80 18191290 18191347
718 4500 BP 4x2.5 + 3x1 SH1 80 18191304 18191355
718 6000 BP 4x1.5 + 3x1 SH1 70 18191290 18191347
718 6000 BP 4x2.5 + 3x1 SH1 80 18191304 18191355
71M 2000 - 3000 |BP 4x1.5 + 3x1 SH1 80 18191290 18191347
71M 3000 BP 4x2.5 + 3x1 SH1 80 18191304 18191355
71M 4500 BP 4x1.5 + 3x1 SH1 65 18191290 18191347
71M 4500 -6000 |BP 4x2.5 + 3x1 SH1 80 18191304 18191355
71M 6000 BP 4x4 + 3x1 SH1 80 18191312 18191363
71L 2000 - 3000 |BP 4x1.5 + 3x1 SH1 80 18191290 18191347
71L 3000 - 4500 |BP 4x2.5 + 3x1 SH1 80 18191304 18191355
71M 4500 -6000 |BP 4x4 + 3x1 SH1 80 18191312 18191363
80S 2000 - 3000 |BP 4x1.5 + 3x1 SH1 55 18191290 18191347
80S 3000 -4500 |BP 4x2.5 + 3x1 SH1 55 18191304 18191355
80S 4500 BP 4x4 + 3x1 SH1 55 18191312 18191363
80M 2000 BP 4x1.5 + 3x1 SH1 55 18191290 18191347
80M 2000 - 3000 |BP 4x2.5 + 3x1 SH1 55 18191304 18191355
80M 3000 - 4500 |BP 4x4 + 3x1 SH1 55 18191312 18191363
80M 4500 BP 4x6 +3x1.5 SHB 85 18191320 18191371
80L 2000 BP 4x2.5 + 3x1 SH1 55 18191304 18191355
80L 2000 - 3000 |BP 4x4 + 3x1 SH1 55 18191312 18191363
80L 4500 BP 4x6 + 3x1.5 SHB 85 18191320 18191371
100S 2000 BP 4x2.5 + 3x1 SH1 45 18191304 18191355
100S 2000 - 3000 |BP 4x4 + 3x1 SH1 45 18191312 18191363
100S 3000 — 4500 |BP 4x6 + 3x1.5 SHB 70 18191320 18191371
100S 4500 BP 4x10 + 3x1.5 SHB 70 18191339 18191398
100M | 2000 BP 4x2.5 + 3x1 SH1 45 18191304 18191355

® Derzeit werden nur schleppfahige Verlangerungskabel angeboten
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Technische Daten der CMP(Z)40 — 100 in geberloser Ausfuhrung

Bemes- Steck- max

Motor sungsdreh- |Bremse | Aderquerschnitt | verbin- C Sachnummer
Kabellange

zahl der
100M 2000 - 3000 |BP 4x4 + 3x1 SHA1 45 18191312 18191363
100M 3000 -4500 |BP 4x6 + 3x1.5 SHB 70 18191320 18191371
100M 4500 BP 4x10 + 3x1.5 SHB 70 18191339 18191398
100L 2000 - 3000 |BP 4x6 + 3x1.5 SHB 70 18191320 18191371
100L 3000 —4500 |BP 4x10 + 3x1.5 SHB 70 18191339 18191398
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Motor

CMPZ

718
718
718
718
718
71M
71M
71M
71M
71M
71M
71M
71L
71L
71L
71L
71L
80S
80S
80S
80S
80S
80M
80M
80M
80M
80M
80M
80L
80L
80L
80L
100S
100S
100S
100S
1008

Motoren CMPZ ohne Bremse

;‘eemhi:;:mgs- Aderquerschnitt
1/min mm?

2000 — 3000 4x1.5 + 3x1
4500 4x1.5 + 3x1
4500 4x2.5 + 3x1
6000 4x1.5 + 3x1
6000 4x2.5 + 3x1
2000 4x1.5 + 3x1
3000 4x1.5 + 3x1
3000 4x2.5 + 3x1
4500 4x1.5 + 3x1
4500 4x2.5 + 3x1
6000 4x2.5 + 3x1
6000 4x4 + 3x1
2000 4x1.5 + 3x1
3000 4x1.5 + 3x1
3000 4x2.5 + 3x1
4500 4x2.5 + 3x1
4500 - 6000 4x4 + 3x1
2000 4x1.5 + 3x1
3000 4x1.5 + 3x1
3000 4x2.5 + 3x1
4500 4x2.5 + 3x1
6000 4x4 + 3x1
2000 4x1.5 + 3x1
2000 4x2.5 + 3x1
3000 4x2.5 + 3x1
3000 4x4 + 3x1
4500 4x4 + 3x1
4500 4x6 + 3%x1.5
2000 4x2.5 + 3x1
2000 4x4 + 3x1
3000 4x4 + 3x1
4500 4x6 + 3%x1.5
2000 4x2.5 + 3x1
2000 4x4 + 3x1
3000 4x4 + 3x1
3000 4x6 + 3x1.5
4500 4x6 + 3%1.5

Steckver-
binder

SH1
SH1
SH1
SH1
SH1
SH1
SH1
SH1
SH1
SH1
SH1
SH1
SH1
SH1
SH1
SH1
SH1
SH1
SH1
SH1
SH1
SH1
SH1
SH1
SH1
SH1
SH1
SHB
SH1
SH1
SH1
SHB
SH1
SH1
SH1
SHB
SHB

max.
Kabellange

m

100
9

100

73

100

100

93

100

64

100

79

100

100

74

100

83

100

100

70

100 (75)
76 (75)
100 (75)
75

100

87 (75)
100 (75)
93 (75)
100

93

100

100 (75)
100

88

100

95 (55)
100 (80)
93 (80)

Sachnummer
Schleppkettenverle-
gung
18191290
18191290
18191304
18191290
18191304
18191290
18191290
18191304
18191290
18191304
18191304
18191312
18191290
18191290
18191304
18191304
18191312
18191290
18191290
18191304
18191304
18191312
18191290
18191304
18191304
18191312
18191312
18191320
18191304
18191312
18191312
18191320
18191304
18191312
18191312
18191320
18191320

* Derzeit werden nur schleppfahige Verlangerungskabel angeboten
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schleppfiahige Verlan-
gerung*

18191347
18191347
18191355
18191347
18191355
18191347
18191347
18191355
18191347
18191355
18191355
18191363
18191347
18191347
18191355
18191355
18191363
18191347
18191347
18191355
18191355
18191363
18191347
18191355
18191355
18191363
18191363
18191371
18191355
18191363
18191363
18191371
18191355
18191363
18191363
18191371
18191371
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Technische Daten der CMP(Z)40 — 100 in geberloser Ausfuhrung

Motor gimhizzlungs- Aderquerschnitt gitﬁg::er- w:l;llénge Sachnummer

100S 4500 4x10 + 3x1.5 SHB 100 (80) 18191339 18191398
100M 2000 4%2.5 + 3x1 SH1 79 18191304 18191355
100M 2000 4%x4 + 3x1 SH1 100 18191312 18191363
100M 3000 4x4 + 3x1 SH1 85 (55) 18191312 18191363
100M 3000 4%6 + 3x1.5 SHB 100 (80) 18191320 18191371
100M 4500 4%6 + 3%x1.5 SHB 84 (80) 18191320 18191371
100M 4500 4x10 + 3x1.5 SHB 100 (80) 18191339 18191398
100L 2000 4%x4 + 3x1 SH1 85 18191312 18191363
100L 2000 4%x6 + 3x1.5 SHB 100 18191320 18191371
100L 3000 4%6 + 3x1.5 SHB 87 (80) 18191320 18191371
100L 3000 4x10 + 3x1.5 SHB 100 (80) 18191339 18191398
100L 4500 4%x10 + 3x1.5 SHB 96 (80) 18191339 18191398
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Technische Daten der CMP(Z)40 — 100 in geberloser Ausfiihrung

Motor

CMPZ

718
718
718
718
718
71M
71M
71M
71M
71M
71M
71M
71L
71L
71L
71L
71L
80S
80S
80S
80S
80S
80M
80M
80M
80M
80M
80M
80L
80L
80L
80L
100S
1008
100S
1008

Motoren CMPZ mit Bremse

Bemes-
sungsdreh-

zahl Bremse
1/min

2000 - 3000 BY
4500 BY
4500 BY
6000 BY
6000 BY
2000 BY
3000 BY
3000 BY
4500 BY
4500 BY
6000 BY
6000 BY
2000 BY
3000 BY
3000 BY
4500 BY
4500 - 6000 BY
2000 BY
3000 BY
3000 BY
4500 BY
6000 BY
2000 BY
2000 BY
3000 BY
3000 BY
4500 BY
4500 BY
2000 BY
2000 BY
3000 BY
4500 BY
2000 BY
2000 BY
3000 BY
3000 BY

Aderquerschnitt

4x1.5 + 3x1
4x1.5 + 3x1
4x2.5 + 3x1
4x1.5 + 3x1
4x2.5 + 3x1
4x1.5 + 3x1
4x1.5 + 3x1
4x2.5 + 3x1
4x1.5 + 3x1
4x2.5 + 3x1
4x2.5 + 3x1
4x4 + 3x1

4x1.5 + 3x1
4x1.5 + 3x1
4x2.5 + 3x1
4x2.5 + 3x1
4x4 + 3x1

4x1.5 + 3x1
4x1.5 + 3x1
4x2.5 + 3x1
4x2.5 + 3x1
4x4 + 3x1

4x1.5 + 3x1
4x2.5 + 3x1
4x2.5 + 3x1
4x4 + 3x1

4x4 + 3x1

4x6 + 3x1.5
4x2.5 + 3x1
4x4 + 3x1

4x4 + 3x1

4x6 + 3x1.5
4x2.5 + 3x1
4x4 + 3x1

4x4 + 3x1

4x6 + 3x1.5

Steckver-
binder

SH1
SH1
SH1
SH1
SH1
SH1
SH1
SH1
SH1
SH1
SH1
SH1
SH1
SH1
SH1
SH1
SH1
SH1
SH1
SH1
SH1
SH1
SH1
SH1
SH1
SH1
SH1
SHB
SH1
SH1
SH1
SHB
SH1
SH1
SH1
SHB

max.
Kabellange

m

100

9

100

73

100

100

93

100

64

100

79

100

100

74

100

83

100

100

70

100 (75)
76 (75)
100 (75)
75

100

87 (75)
100 (75)
93 (75)
100

93

100

100 (75)
100

88

100

95 (55)
100 (80)

® Derzeit werden nur schleppfahige Verlangerungskabel angeboten
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Sachnummer

Schleppketten-
verlegung

18191290
18191290
18191304
18191290
18191304
18191290
18191290
18191304
18191290
18191304
18191304
18191312
18191290
18191290
18191304
18191304
18191312
18191290
18191290
18191304
18191304
18191312
18191290
18191304
18191304
18191312
18191312
18191320
18191304
18191312
18191312
18191320
18191304
18191312
18191312
18191320

schleppfahige
Verldngerung

18191347
18191347
18191355
18191347
18191355
18191347
18191347
18191355
18191347
18191355
18191355
18191363
18191347
18191347
18191355
18191355
18191363
18191347
18191347
18191355
18191355
18191363
18191347
18191355
18191355
18191363
18191363
18191371
18191355
18191363
18191363
18191371
18191355
18191363
18191363
18191371
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Motor

100S
100S
100M
100M
100M
100M
100M
100M
100L
100L
100L
100L
100L

Bemes-
sungsdreh-
zahl

4500
4500
2000
2000
3000
3000
4500
4500
2000
2000
3000
3000
4500

Bremse

BY
BY
BY
BY
BY
BY
BY
BY
BY
BY
BY
BY
BY

Aderquerschnitt gitsg:‘r’e"
4x6 + 3%1.5 SHB
4x10 + 3x1.5 SHB
4x2.5 + 3x1 SH1
4x4 + 3x1 SH1
4x4 + 3x1 SHA1
4x6 + 3%1.5 SHB
4x%6 + 3x1.5 SHB
4x10 + 3%x1.5 SHB
4x4 + 3x1 SH1
4x%6 + 3x1.5 SHB
4x6 + 3%1.5 SHB
4x10 + 3x1.5 SHB
4x10 + 3%x1.5 SHB
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max.
Kabellange

93 (80)
100 (80)
79

100

85 (55)
100 (80)
84 (80)
100 (80)
85

100

87 (80)
100 (80)
96 (80)

Sachnummer

18191320
18191339
18191304
18191312
18191312
18191320
18191320
18191339
18191312
18191320
18191320
18191339
18191339

18191371
18191398
18191355
18191363
18191363
18191371
18191371
18191398
18191363
18191371
18191371
18191398
18191398




Technische Daten der CMP(Z)40 — 100 in geberloser Ausfiihrung

3.5. MaRbilder Servomotoren CMP in geberloser Ausfiuihrung

HINWEIS
m Die Motoren werden standardmafig mit glatter Welle ausgeliefert. Wellenende mit Pass-
feder ist eine optionale Ausfliihrung.

CMP40 S/M 08 740 00 15
CMP40 S/M BK

/SH1
57
36
6.5
2.5
0
©
~ 1
o | 21— ==L
|9 = 2 —
20 LB/ LBS 24.5
L/ LS o57
20
12
4 3
2 #7 °
DIN 332
DR M3
LB L LBS LS
CMP40S 122,5 142,5 - -
CMP40M 148,5 168,5 - -
CMP40S/ BK - - 152 172
CMP40M/ BK - - 178 198
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CMP50 S/M/L 08 800 00 16
CMP50 S/M/L BK

/ISH1
57
4_Q27_7 34
R
25
2 1 )
3 ] - 75
smwel g |ti=if © 8 —|1
IS (S | = O] —
23 LB/LBS 5.5
L/LS 073
23
16
35 4

o

%2
DIN 332
DR M4

211 46

LB L LBS LS
CMP50S 150,5 173,56
CMP50M 189,5 212,5
CMP50L 228,5 2515 - -
CMP50S/ BK - - 179 202
CMP50M/ BK - - 218 241
CMP50L/ BK - - 257 280
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CMP63 S/M/L
CMP63 S/M/L BK

08 801 00 16

/SH1
57
4_Q27_7 31
75
25
o T o
& e — 700
@%@, g— ;* 3 ,E % J—— |
T S ls | = ol ——
30 LB/LBS 6.5
L/LS 088
30
22
4 5 .
3 %27 e
Q
DIN 332
LB L LBS LS

CMP63S 182 212
CMP63M 232 262
CMP63L 282 312 - R
CMP83S/ BK 210 240
CMP63M/ BK 260 290
CMP63L/ BK 310 340
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CMP71 S/M/L

024

08 802 00 16

27

DIN 332
DR M8

LB L
CMP718 170 220
CMP71M 195 245
CMP71L 245 295
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CMPZ71 S/M/L
CMP71 S/M/L /IBP

08 803 00 16

57

]
i
——-—
]
]|

50 LB/ LBS
L/LS
50
40
5 8
S
DIN 332
DR M8
LB L LBS LS
CMPZ718 235 285 -
CMPZ71M 260 310 -
CMPZ71L 310 360 - -
CMP71S/BP 235 285
CMP71M/BP 260 310
CMP71L/BP 310 360
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CMP80 S/M/L 08 804 00 16

/ISHB 71
368
23
3 N
<t
®
 w—
R a
~ E=t=EEEE
IS o :D }
—
60 LB ot
o 138
L
ISH1 57
| 225

LB/ L

60
50
5 8
LB L
| ‘ CMP80S 204 264

CMP80OM 238 298
DIN 332
DR M10

CMP80L 306 366

228
*’7
31
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CMPZ80 S/M/L 08 805 00 16
CMP80 S/M/L /BP

ISHB 71
18.5
23
3
©
N~
o
%
o ) |
] hE== e E—
| ® — o |
—
60 LB/ LBS il
O 138
L/LS
ISH1 57 _
_45
——
]
|
[
L/LS
60
50 LB L LBS LS
5 8 CMPZ80S 282 342 -
| CMPZ80M 316 376 -
¢ i A CMPZ80L 384 444 - -
s} .
g‘ “ @ CMP80S/BP - - 282 342

% CMP8OM/BP - - 316 376
DR M10 CMP80L/BP - - 384 444
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CMPZ80 S/M/L /BY 09 022 00 16

71 42
23
3 =
0
& — %/ ZUIS
—1 — ///i-?\;
e © | 'l" o \;
o 0
®| X T 71— £ - — -7 EE \Q—‘,w)%
2l == W
& — “S= Y/
QlE Je i 19 S ——
60 LBS 211
o 138
LS
ISH1 57 563
— |
S—_———— '7
—
LBS/LS
60
50
5 8
LBS LS
e | ' CMPZ80S/BY 342 402
§ JF — ‘”’,ﬁ CMPZ80M/BY 376 436
CMPZ80L/BY 444 504

DIN 332
DR M10
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CMP100 S/M/L

71

08 806 00 16

/ISHB
368
26.5
3.5 B
o
3
—71
9 j
] hm==t=Ee =
Q IS — O ]
—
60 LB ol
O 163
L
ISH1 57
| 225
)
' i
{»—— — o}
]
|
L
LB/L
60
50
5 10
LB L
o | ‘ CMP100S 230 290
%% - — 8] & CMP100M 270 330
CMP100L 350 410

DIN 332
DR M12
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CMPZ100 S/M/L
CMP100 S/M/L /BP

ISHB

08 807 00 16

71
4.5

26.5

35 - = %

¥ %/
CI. i
! of ST g o ., ie
5 S — o ; /\\;!
— _/
60 LB/ LBS il
O 163
L/LS
ISH1 57
|10
—
N —
|
[
L/LS
60
50 LB L LBS LS
5 10 CMPZ100S 326 386 -
| CMPZ100M 366 426 -
S t CMPZ100L 446 506 - -
N | v
b J{— ”f@ CMP100S/BP - - 326 386
CMP100M/BP - - 366 426
DR M12 CMP100L/BP - - 446 506
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CMPZ100 S/M/L /IBY 09 023 00 16

71 575
26.5
35
\—
LO_ < (32
w| N -1 © —-—-—0-—
RS j* p
@ —
O ol®
60 LBS
Ls
ISH1 57 71
) —
)
£-— |
)
\
L
LBS/LS
60
50
5 10
LBS LS
o1 ‘ CMPZ100S/BY | 387 447
[Te}
%JF — “’@ CMPZ100M/BY | 427 487

DIN 332 CMPZ100L/BY | 507 567
DR M12
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Projektierung und Inbetriebnahme

4. Projektierung und Inbetriebnahme

Im Vergleich zu Servo-Anwendungen mit Geberriickfihrung sind Synchronmotoren im
offenen Regelkreis mit den geberlosen Regelverfahren ELSM und PMVC abweichend zu
berechnen und auszulegen.

HINWEIS
m Mit den geberlosen Regelverfahren ELSM und PMVC sind Hubwerksapplikationen
grundsatzlich nicht erlaubt! Mehrmotorenbetrieb und Gruppenbetrieb sind nicht méglich.

41. Geberloses Regelverfahren ELSM (MOVIDRIVE® modular)

Die Umrichterreihe MOVIDRIVE® modular verfigt Uber das geberlose Regelverfahren
ELSM (EncoderLess Synchronous Machine), mit dem Servomotoren unabhangig von der
Systemspannung (230 V AC/400 V AC) geberlos in Drehzahlregelung betrieben werden
kdnnen. Das Regelverfahren verfugt Uber eine Fangfunktion fir das Aufsynchronisieren
auf den drehenden Motor.

4.1.1. Projektierungsablauf CMP(Z)-Motoren im Regelverfahren ELSM
Bei der Projektierung der CMP(Z)-Motoren in geberloser Ausfiihrung im Regelverfahren
ELSM sind folgende Projektierungsvorgaben einzuhalten:

1. Das dynamische Grenzmoment M der CMP-Motoren [1] wird auf das 1,5- fache des
Stillstandsmoments My [2] begrenzt [3].

2. Es wird ein unterer Drehzahlbereich [4] eingeflihrt, der nur durchfahren werden darf.
Ein dauerhafter Betriebspunkt ist in diesem Bereich nicht zugelassen. Dieser
Drehzahlbereich berechnet sich aus < 2% Bemessungsdrehzahl ny [5] .

p—
B
.

Drehmomert ]
@
3

4.00

2,00

1,00

Verbotener unterer Bereich bis 2% der Bemessungsdrehzahl ny

[1]

(1]
(2]
3]
[4]
(5]

1000 B 2000 3000 %000 5000

1 Drehzahi [1/min]

Vi@

[

Dynamisches Grenzmoment My

Stillstandsmoment M,

Begrenzung des dynamischen Grenzmoments My = 1,5 x Mg
Verbotener unterer Bereich

Bemessungsdrehzahl ny
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41.2,

Inbetriebnahme

Die Inbetriebnahme im Regelverfahren ELSM® fiir MOVIDRIVE® modular erfolgt in der
Engineering Software MOVISUITE®. Im Rahmen der Antriebsstrang-Festlegung wird
ausgewahlt, ob der CMP(Z)- Motor einen Geber besitzt oder nicht.

Wird kein Geber ausgewahlt, stellt sich das Regelverfahren automatisch auf ,ELSM®. Die
ELSM® -Einstellungen findet direkt im Fenster ,Regler® statt. Weitere Einstellungen sind
nicht notwendig.

Regelverfahren

Resewerishren
ELsM =

PM-Frecuens oot -

Konstant 8 ke =} 1587 kg ] so% NN

o o JRu——

Measseit el Regekng
tms =

D Fangen

Falls ein Geber gewahlt ist, wird die Auswahl ,ELSM" nicht angeboten. Das Regelverfah-
ren wird auf ,CFC* eingestellt.

Regelverfahren
Resewerishren
cre
PM-Frecuens
Konstant B kit

o o JRu——

Measseit el Regekng
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4.2.

4.21.

Projektierung und Inbetriebnahme

Geberloses Regelverfahren PMVC (MOVITRAC® LTP-B)

Die Umrichterreihe MOVITRAC® LTP-B verflgt Uber das geberlose Regelverfahren
PMVC (Permanent Magnet Vector Control), mit welchem Servomotoren unabhangig von
der Systemspannung (230 V AC/400 V AC) geberlos in Drehzahlregelung betrieben wer-
den kénnen.

Projektierungsablauf CMP(Z)-Motoren im Regelverfahren PMVC

Bei der Projektierung der CMP(Z)-Motoren in geberloser Ausfiihrung im Regelverfahren
PMVC sind folgende Projektierungsvorgaben einzuhalten:

. Das dynamische Grenzmoment M, der CMP-Motoren [1] wird auf das 1,5- fache des

Stillstandsmoments My [2] begrenzt [3].

. Es wird ein unterer Drehzahlbereich [4] eingefiihrt, der nur durchfahren werden darf.

Ein dauerhafter Betriebspunkt ist in diesem Bereich nicht zugelassen. Dieser
Drehzahlbereich berechnet sich aus < 10 % Bemessungsdrehzahl ny [5].

. Zusatzlich wird ein oberer Drehzahlbereich eingeflihrt [6]. Dieser beginnt bei Erreichen

der Bemessungsdrehzahl ny [5]. Ein Betrieb oberhalb der Bemessungsdrehzahl ist
grundsatzlich mdéglich, allerdings kann kein definiertes Drehmoment angegeben
werden.

. Der Eckpunkt des dynamischen Grenzmoment M [7] liegt bei 75 % der

Bemessungsdrehzahl ny. Von hieran fallt das dynamische Grenzmoment M linear ab
und erreicht bei der Bemessungsdrehzahl ny den Wert des Stillstandsmoments M,

&

- 6
s [ .
g 5.00 -E ) \
- h
= \ o
o B =
g £z
5 £
3.00 ; s 'g
= 5 2
o EE
E=} o w
3 (31 71 5 £
2.00 .g ______________________________________ g %
= RN
& [2] ~_. =
§ v —w - - - ~
1.00 ;.:;
@
S
2]
=
0.00 1000 2000 3000 4000 ol 5000
[5] Drehzahl [1/min]
[1] Dynamisches Grenzmoment M
[2] Stillstandsmoment M,
[3] Begrenzung des dynamischen Grenzmoments My = 1,5 x Mg
[4] Verbotener unterer Bereich
[5] Bemessungsdrehzahl ny
[6] Verbotener oberer Bereich
[7] Eckpunkt des dynamischen Grenzmoments = 75% der Bemessungsdrehzahl ny
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4.2.2. Inbetriebnahme von CMP(Z)-Motoren im Regelverfahren PMVC
1. SchlielRen Sie den Motor am Frequenzumrichter an. Achten Sie beim AnschlieRen auf
die Nennspannung des Motors.
2. Geben Sie die Motordaten vom Motortypenschild ein

e P1-07 = EMK — Bei Synchronmotoren wird nicht die Systemspannung, sondern die
Polradspannung bei Nenndrehzahl in P1-07 eingegeben. Spannung des Motors.

e P1-08 = Bemessungsstrom des Motors

e P1-09 = Bemessungsfrequenz des Motors

e P1-10 = Bemessungsdrehzahl des Motors

e P1-14 = 201 (erweitertes Parametermen)

e P4-01 = 3 (PM-Drehzahlregelung)

P2-24 = PWM-Frequenz (mindestens 8-16 kHz).

Stellen Sie die Maximal- und Minimaldrehzahl mit P1-01 und P1-02 ein.
Stellen Sie die Beschleunigungs- und Verzégerungsrampen mit P1-03 und P1-04 ein.

Starten Sie das automatische Motorausmessverfahren "Auto-Tune" wie in Kapitel
Automatisches Ausmessverfahren ("Auto-Tune") beschrieben.

6. Falls erforderlich, zur Optimierung des Regelverhaltens P7-10 anpassen.

o ko

Falls es zu unerwarteten Problemen bei der Motorfihrung kommt, sollte Folgendes ge-
pruft oder eingestellt werden:

e Um im unteren Drehzahlbereich mehr Drehmoment erreichen zu kdnnen, missen die
beiden Parameter P7-14 und P7-15 erhéht werden. Beachten Sie, dass sich der Motor
durch den héheren Stromfluss stark erwadrmen kann.

e Kommt es im ersten Anlaufmoment zu einer (O-Torque-Fehlermeldung), erfolgt meist
nach einem Frequenzumrichter-Reset ein stérungsfreies Anlaufen.

e Teilweise ist es erforderlich den Rotor von Motoren mit hdherer Massentragheit vor
dem Starten auszurichten. Hierzu kann die Vormagnetisierungszeit P7-12 sowie die
Feldstarke wahrend der Vormagnetisierungszeit in P7-14 leicht nach oben oder unten
angepasst werden.

In seltenen Fallen kann es hilfreich sein die durch das automatische Motorausmessver-
fahren ermittelten Parameter mit denen der Motordaten zu vergleichen und ggf. zu korri-
gieren. Beachten Sie, dass bei langen Motorzuleitungen die Werte abweichen kénnen.

Ein erneutes Ausmessverfahren ist nicht erforderlich:

e P7-01 = Statorwiderstand des Motors (RPhase-Phase oder 2xR1 (20 °C))
e P7-02 = 0 (Rotorwiderstand des Motors)

e P7-03 = Statorinduktivitat (Lsd)

e P7-06 = Statorinduktivitat (Lsq).
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