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Corregao
Plaqueta principal de identificagao

Esta corregao é valida para a seguinte documentacgao: Instrugées de operagéo "Con-
trole de acionamento e aplicagdo MOVIPRO® PHC2.A-A..M1-.2A-C5", edicdo
08/2015.

1 Corregao
Substituicoes .
Complementos .
11

O capitulo 3.5.1 "Plaqueta de identificagdo principal" € substituido por "Plaqueta
principal de identificagdo" (— B 3).

O capitulo 3.5.2 "Plaqueta de identificagcdo dos mdédulos funcionais", secao "Uni-
dade de comunicagao e de controle", é substituido por "Unidade de comunicagao
e de controle" (— B 5).

O capitulo 6.12.6 "X1214: A entrada 400 VCA/Alimentacgao 24 VCC para cabo de
alimentacdo (até 15.0 kW — codificado) é substituido por "X1214: Entrada 400
VCA/Alimentagéo 24 VCC para cabo de alimentagao” (— & 9).

O capitulo 6.12.7 "X2012: Motor com sistema de controle do freio" & substituido
por "X2012: Motor com sistema de controle do freio" (— B 17).

O capitulo 6.12.8 "X2016: Motor com sistema de controle do freio" & substituido
por "X2016: Motor com sistema de controle do freio" (— B 28).

O capitulo 7.4.1 "Ajustes" é substituido por "Ajustes" (— B 38).

O capitulo 8.4 "Mensagens de status e de irregularidade" é substituido por "Men-
sagens de status e de irregularidade” (— B 39).

O capitulo 10.10.1 "2.2 kW/4 kW/7.5 kW' é substituido por
"2.2 kW/4 KW/7.5 KW" (— B 40).

O capitulo 3.5 "Plaquetas na unidade" € complementado por "Plaqueta de potén-
cias instaladas" (— B 4) e "ldentificacdo da aprovagédo UL/cUL" (— E 4).

O capitulo 6 "Instalacdo elétrica" é complementado por "Instalagdo conforme
UL" (— B 6).

Plaqueta principal de identificagao

A plaqueta de identificacao principal contém informagdes sobre o tipo de unidade. A
figura abaixo mostra um exemplo de plaqueta de identificagao principal:

2 B M
Type: {-\
SO#: XXX XXXXXXXX XXX XX & Y
Part#:
Eingang / Input Ausgang / Output
EURODRIVE = o
D-76646 Bruchsal
Made in Germany | = | =
[1]—F MovIPRO f= f=
T= p= P
Product-Key / Order#: [H[ — [5]
LD O WO 0O OO A0 00 )
21643675659

(1]
(2]
(3]
(4]
(3]

Nome do produto

Marca CE

Aprovagdo RCM (depende da certificagdo da unidade)
Identificagdo China RoHS 2

Identificagdo EAC

1
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1 Corregao

Plagueta de poténcias instaladas

Dependendo da versao da unidade, € possivel encontrar as especificagdes seguintes
sobre a plaqueta de identificag&o principal:

Valor Especificagao

Type Denominagéao do tipo

SO# Numero de fabricagao

Part# Cdbdigo (em unidades customizadas)

u Tensé&o

I Corrente

f Frequéncia

T Temperatura ambiente

P Poténcia nominal de saida

IP Grau de protecao

Product-Key |Chave do produto (opcional)

Order# Numero do pedido de compras para versao especifica do pais
(em unidades customizadas)

1.2

Plaqueta de poténcias instaladas

Vocé encontrara as poténcias instaladas (Ratings) da unidade na plaqueta de potén-
cias instaladas. A figura abaixo mostra um exemplo de plaqueta de poténcias instala-

das:

1.3

("~ Industrial Control Panel For Industrial Machinery N

Product-ID: XXX
Full Load Amperes: XXX
Largest Motor: XXX
Voltage: XXX

Phase and Frequency: XXX
Short circuit current: XXX
Supply fuse: XXX
UL Enclosure Type: XXX
Diagram number: XXX
\Manufacturer: XXX Y,

21654124427

Identificagao da aprovagao UL/cUL

A figura abaixo mostra um exemplo de plaqueta de identificacdo da aprovagdo UL e

cUL:

c ':@’L US LISTED

ENCLOSED INDUSTRIAL CONTROL PANEL
No.XX000000

9007220061816203

4 Corregdo — MOVIPRO® PHC2.A-A..M1-..2A-C5
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Corregao
Unidade de comunicagéo e de controle

1.4 Unidade de comunicagao e de controle

PFH

Médulo funcional "Controle malha aberta/comunicacao

Fieldbus:
E4 = Ethernet
W4 = WLAN

2A

Tipo de controle: Micro DLC

Meio capacitor: Médulo ID

Nivel de tecnologia: 0

Interface fieldbus:

B83 = Ethernet, 1 x M12

W1 = 2.4/5 GHz Single Client Modem, 2 x R-TNC
W2 = 2.4/5 GHz Single Client Modem, 4 x R-TNC

Aprovagéao de radio (apenas em unidades com WLAN):
1 = Aprovacgao de radio Europa

2 = Aprovagao de radio China

3 = Aprovacao de radio EUA/Canada

4 = Aprovagéo de radio Brasil

5 = Aprovacgao de radio México

6 = Aprovagao de radio india

7 = Aprovacao de radio Tailandia

8 = Aprovacao de radio Africa do sul

9 = Aprovagéao de radio Marrocos

09

Pacote de comunicagao com:

» 1 x Rede CAN para componentes externos

+ 1 x Interface para engenharia Ethernet, 4 pinos
+ 2 x System bus CAN — Saida

* 1 x Interface RS485 interna — (system bus)

+ 1 x Interface RS485 para componentes externos

00/000/000

1
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1 Corregao

Instalagdo conforme UL

1.5 Instalagao conforme UL
NOTA
i Devido a exigéncias da UL, o capitulo seguinte sera sempre impresso em inglés, in-
dependentemente do idioma desse documento.
1.5.1 Power terminals
Use 75 °C copper wire only.
1.5.2 Short circuit current rating
+  MOVIPRO® is suitable for use on a circuit capable of delivering not more than
200,000 rms symmetrical amperes when protected by fuses and circuit breakers
as described in the tables below.
+  MOVIPRO® is suitable for use on a circuit capable of delivering not more than
65,000 rms symmetrical amperes when protected by ABB and Rockwell Type E
Combination Motor controllers as described in the tables below.
Max. voltage is limited to 500 V.
1.5.3 Branch circuit protection
Integral solid state short circuit protection does not provide branch circuit protection.
Branch circuit protection must be provided in accordance with the National Electrical
Code and any additional local codes.
For MOVIPRO® use branch circuit protection as follows:
Three Phase 380 V — 500 V Voltage Range
SCCR: SCCR: SCCR: 65 kA/480 V | SCCR: 65 kA/460 V
200 kA/500 V 200 kA/500 V When protected |When protected by:
When protected by: | When protected by: by:"
Non Semiconduc- | Inverse-Time Cir- | Type E Combinationen Motor Controller
tor Fuses (currents cuit Breaker
Model .
are maximum valu-
es)
PHC21A- Rockwell Automati-
ABB, Model
AD22M1-...A-00/.. 40 A/600 V 50 Amax/500 V min | MS132-6.3 Ra- on, Model
ted 480 V. 3 HP 140M-C2E-B63 Ra-
' ted 460 V, 5 HP
PHC21A- Rockwell Automati-
ABB, Model
A04OM1-...A-00/.. 40 A/600 V 50 Amax/500 V min |  MS132-10 Ra- on, Model
ted 480 V. 5 HP 140M-C2E-C10 Ra-
' ted 460 V, 7.5 HP
PHC21A- Rockwell Automati-
ABB, Model
AO75M1-...A-00/.. 40 A/600 V 50 Amax/500 V min |  MS132-16 Ra- on, Model
ted 480 V. 10 HP 140M-D8E-C16 Ra-
’ ted 460 V, 10 HP

6 Corregdo — MOVIPRO® PHC2.A-A..M1-..2A-C5
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Corregao

Instalagdo conforme UL

Three Phase 380 V — 500 V Voltage Range

SCCR:
200 kA/500 V

When protected by:

SCCR:
200 kA/500 V

When protected by:

SCCR: 65 kA/480 V

When protected
by:"

SCCR: 65 kA/460 V
When protected by:

Non Semiconduc-
tor Fuses (currents

Inverse-Time Cir-
cuit Breaker

Type E Combinationen Motor Controller

Model :
are maximum valu-
es)

PHC22A- Rockwell Automati-
ABB, Model

A110M1-...A-00/.. 40 A/600 V 50 Amax/500 V min | MS132-25 Ra- on, Model

(o 480 v 15 tip | 140M-F8E-C25 Ra-
’ ted 460 V, 20 HP

PHC22A- Rockwell Automati-
ABB, Model

A150M1-...A-00/.. 40 A/600 V 50 Amax/500 V min | MS132-32 Ra- on, Model

ted 480 V, 20 HP

140M-F8E-C32 Ra-
ted 460 V, 25 HP

1) Drives employing Type E Combination Motor Controller model MS132-16, -25, -32 must be installed with Current Limiter Series

S803W-SCLxxx-SR manufactured by ABB, otherwise SCCR rated 30 kA/480 Vrms.

For the Connecting Box devices Type PZM use branch circuit protection as follows:

Three Phase 380 V — 500 V Voltage Range

SCCR:
200 kA/500 V

When protected by:

SCCR:
200 kA/500 V

When protected by:

SCCR: 65 kA/480 V

When protected
by:"

SCCR: 65 kA/460 V
When protected by:

Non Semiconduc-
tor Fuses (currents

Inverse-Time Cir-
cuit Breaker

Type E Combinationen Motor Controller

Model .

are maximum valu-

es)

PZM2XA-A022- .
M13-00 60 A/600 V 50 A max/500 V min - -
PZM2XA-A040- .
M14-00 60 A/600 V 50 A max/500 V min - -
PZM2XA-A075- .
M16-00 60 A/600 V 50 A max/500 V min - -
PZM2XA-A075- Rockwell Automati-
D02-00 — When ABB, Model on, Model
installed with MS132-6.3 Ra- 140M-C2E-B63 Ra-
PHC21A- ted 480V, 3 HP ted 460 V, 5 HP
A022M1-...A-00/..
PZM2XA-A075- Rockwell Automati-
D02-00 — When ABB, Model on, Model
installed with 35 A/600 V 35 A max/500 V min MS132-10 Ra- 140M-C2E-C10 Ra-
PHC21A- ted 480V, 5 HP ted 460V, 7.5 HP
A040M1-...A-00/..
PZM2XA-A075- Rockwell Automati-
D02-00 — When ABB, Model on, Model
installed with MS132-16 Ra- 140M-D8E-C16 Ra-
PHC21A- ted 480V, 10 HP ted 460 V, 10 HP

A075M1-...A-00/..

1
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1 Corregao

Instalagdo conforme UL

Three Phase 380 V — 500 V Voltage Range
SCCR: SCCR: SCCR: 65 kA/480 V | SCCR: 65 kA/460 V
200 kA/500 V 200 kA/500 V When protected |When protected by:
When protected by: | When protected by: by:"
Non Semiconduc- | Inverse-Time Cir- | Type E Combinationen Motor Controller
tor Fuses (currents cuit Breaker
Model .
are maximum valu-
es)
PZM2XA-A150- Rockwell Automati-
D03-00 — When ABB, Model on, Model
installed with MS132-25 Ra- 140M-F8E-C25 Ra-
PHC22A- ted 480 V, 15 HP ted 460 V, 20 HP
A110M1-...A-00/..
50 A/600 V 50 A max/500 V min
PZM2XA-A150- Rockwell Automati-
D03-00 — When ABB, Model on, Model
installed with MS132-32 Ra- 140M-F8E-C32 Ra-
PHC22A- ted 480 V, 20 HP ted 460 V, 25 HP
A150M1-...A-00/..

1) Drives employing Type E Combination Motor Controller model MS132-16, -25, -32 must be installed with Current Limiter Series
S803W-SCLxxx-SR manufactured by ABB, otherwise SCCR rated 30 kA/480 Vrms.

154 Motor overload protection

The units are provided with load and speed-sensitive overload protection and thermal
memory retention upon shutdown or power loss. The trip current is adjusted to 150 %
of the rated motor current.

155 Ambient temperature

The units are suitable for an ambient temperature of 40 °C, max. 60 °C with derated
output current. To determine the output current rating at temperatures higher than
40 °C, the output current should be derated 3% per °C between 40 °C and 60 °C.

NOTA

jde

» Use only tested units with a limited output voltage (V.. = DC 30 V) and limited
output current (I, = 8 A) as an external DC 24 V voltage source.

» UL certification does not apply to operation in voltage supply systems with a non-
grounded star point (IT systems).

1.5.6 Wiring diagrams

For wiring diagrams, refer to the MOVIPRO® operating instructions, chapter "Electrical
installation".

8 Corregdo — MOVIPRO® PHC2.A-A..M1-..2A-C5
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1.6

Corregao
X1214: Entrada 400 VCA/Alimentagéo 24 VCC para cabo de alimentacao

X1214: Entrada 400 VCA/Alimentacao 24 VCC para cabo de alimentagao

Fungao

» Entrada 400 VCA para alimentagao da unidade até 22 kW
+ Saida e entrada para 24 VCC

+ Contato de sinal para chave de manutengao externa

+ Para a conexao de um cabo de alimentagao

Tipo de conexao

Han-Modular® 10 B, macho, 1 trava longitudinal

Esquema de conexao

2 1 65216521
R
: ‘ U
P
O
QeI
3 78347 8 4 3
[a] Médulo Han® C, macho
N.° Nome Funcgao
1 L1 Conexao a rede de alimentagao fase 1
2 L2 Conexao a rede de alimentagao fase 2
3 L3 Conexao a rede de alimentagao fase 3

[b] M6dulo Han® EE, macho

Codificagdo de poténcia da unidade, ver o capitulo "Codificagéo" (— B 11)

[c] Médulo Han® EE, macho

N.° Nome Funcao

1 +24V _C Entrada 24 VCC — Tenséao auxiliar

2 SC Contato de sinal para chave de manutengao

3 V024 Saida 24 VCC

4 n.c. Sem atribuicao

5 ov24 C Potencial de referéncia 0V24 — Tensao auxiliar
6 n.c. Sem atribuicao

7 GND Potencial de referéncia

8 n.c. Sem atribuicéo

1
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1 Corregao
X1214: Entrada 400 VCA/Alimentagao 24 VCC para cabo de alimentagao

Quadro articulado

N.° Nome Funcao
- PE Conexao PE
1.6.1 Informag¢oes importantes sobre alimentagédo 24 VCC

A alimentacgao 24 VCC dos componentes internos pode ser realizada opcionalmente
através da unidade ou através de uma tensao auxiliar externa de 24 VCC.

Para utilizar a alimentacdo interna 24 VCC, jumpear os seguintes contatos:
* [c].1e]c].3
* [c]l.5e]c]7

NOTA

Se vocé estiver usando uma tensao auxiliar externa de 24 VCC, nao ocupe os conta-
tos [c].3 e [c].7.

jde

Para utilizar uma tensao auxiliar externa de 24 VCC, conecta-la nos seguintes conta-
tos:

* [c]1
+ [c]5

1.6.2 Contato de sinal para chave de manuten¢ao externa

A unidade dispde de um contato de sinal para chave de manutencao externa.

10  corregéo — MOVIPRO® PHC2.A-A..M1-. 2A-C5
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1.6.3

Corregao

X1214: Entrada 400 VCA/Alimentagéo 24 VCC para cabo de alimentacao

Se vocé ndo usar uma chave de manutencdo externa, € necessario jumpear 0s

24 VVCC no contato de alarme (SC).

Variante de conexao alimentagao

24 V externo

0V externo

1T
[
[
[
[
[
[
[
[
[
[
[
[

1]

Codificagao

Variante de conexao alimentagao
interna de 24 VCC

|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
1

24 V interna

0 Vinterna

LiF)

1
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|

18014401553705995

A tabela a seguir mostra a atribuicdo das diversas codificagbes para as respectivas

poténcias da unidade:

Poténcia da unidade

Codificagao conexao

2.2 kW

6

&,

2

O ©
OO

—?
Tooo ol
| .—I\_\

]
(o]
w
IS

1
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1

Corregao

X1214: Entrada 400 VCA/Alimentagao 24 VCC para cabo de alimentagao

Poténcia da unidade

Codificacao conexao

4 kW

6

[6)]
N

C
e 1 _

7.5 kW

11 kW

15 kW

12  Correcao - MOVIPRO® PHC2.A-A..M1-..2A-C5
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Corregao

X1214: Entrada 400 VCA/Alimentagéo 24 VCC para cabo de alimentacao

Poténcia da unidade

Codificacao conexao

22 kW

6 5

-

‘--

OOC

O

j;.

1.6.4 Cabo de conexéo

Poténcia da unidade 2.2 kW/4 kW IEC/UL

Cabo Comprimentol/tipo | Tipo Componente
de instalagao
Cédigo: 18131433 Comprimento varia- | D/2.5 -
Estrutura do cabo: 4G2.5 vel
E:‘E — T ]%
Han® 10 B « Abrir com terminais para cabos
Poténcia da unidade 7.5 kW IEC
Cabo Comprimentol/tipo | Tipo Componente
de instalagao
Cdédigo: 18131433 Comprimento varia- | D/2.5 -

Estrutura do cabo: 4G2.5

@Qt%

Han® 10 B « Abrir com terminais para cabos

vel

_____

1
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Corregao

X1214: Entrada 400 VCA/Alimentagao 24 VCC para cabo de alimentagao

Poténcia da unidade 7.5 kW UL

Cabo Comprimento/tipo | Tipo Componente
de instalagao
Cdédigo: 18195237 Comprimento varia- | D/4 -
Estrutura do cabo: 4G4.0 vel
Han® 10 B « Abrir com terminais para cabos
Codigo: 18195253 Comprimento varia- | D/4 -
Estrutura do cabo: 4G4.0 vel
E:‘]D D ——
Han® 10 B « Abrir com terminais para cabos
Poténcia da unidade 11 kW IEC
Cabo Comprimento/tipo | Tipo Componente
de instalagao
Cédigo: 18195237 Comprimento varia- | D/4 -
Estrutura do cabo: 4G4.0 vel
Han® 10 B « Abrir com terminais para cabos
Codigo: 18195253 Comprimento varia- | D/4 -

Estrutura do cabo: 4G4.0

E:Uﬁlmt%

Han® 10 B « Abrir com terminais para cabos

vel

14 corregio — MOVIPRO® PHC2.A-A..M1-. 2A-C5
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Corregao

X1214: Entrada 400 VCA/Alimentagéo 24 VCC para cabo de alimentacao

Poténcia da unidade 11 kW UL

Cabo Comprimento/tipo | Tipo Componente
de instalagao
Cdédigo: 18174183 Comprimento varia- | D/6 -
Estrutura do cabo: 4G6.0 vel
Han® 10 B « Abrir com terminais para cabos
Codigo: 18131468 Comprimento varia- | D/6 -
Estrutura do cabo: 4G6.0 vel
E:‘]D D ——
Han® 10 B « Abrir com terminais para cabos
Poténcia da unidade 15 kW IEC
Cabo Comprimento/tipo | Tipo Componente
de instalagao
Cédigo: 18131468 Comprimento varia- | D/6 -
Estrutura do cabo: 4G6.0 vel
E:m} — S — %
Han® 10 B « Abrir com terminais para cabos
Codigo: 18174183 Comprimento varia- | D/6 -

Estrutura do cabo: 4G6.0

Han® 10 B « Abrir com terminais para cabos

vel

1
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1 Corregao

X1214: Entrada 400 VCA/Alimentagao 24 VCC para cabo de alimentagao

Atribuicao dos fios

Cédigo Nome do sinal Cor do fio
18131433 L1 Preto/1
18131468 L2 Preto/2
18174183 L3 Preto/3
18195237 PE Verde-amarelo
18195253

Esquema de ligagao

A figura seguinte mostra o esquema de ligagao dos cabos de conexao.

[

PE

L3

L2

16  corregio — MOVIPRO® PHC2.A-A. M1-. 2A-C5
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GND

0 Vinternal

<
N
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> 0

24 V internal

14792950155
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1.7

ATENCAO

Danos ou mal funcionamento devido a utilizagdo de motores com retificador de freio

integrado.

Corregao
X2012: Motor com sistema de controle do freio

X2012: Motor com sistema de controle do freio

Dano prejudicial a unidade de acionamento ou ao seu ambiente vizinho.

» Em combinacao com a presente unidades, ndo utilize motores com retificador de
freio integrado.

Funcao

Conexao da poténcia para motor com freio até no max. 7.5 kW

Tipo de conexao

Han-Modular® 6 B, fémea, 1 trava longitudinal

Esquema de conexao

us)
N

o

@#-@ O

o —1

4/ 3
[A] Médulo Han® C, fémea
N.° Nome Funcgao
1 U Saida da fase do motor U
2 V Saida da fase do motor V
3 w Saida da fase do motor W
[B] Médulo Han® E protegido, fémea
N.° Nome Funcgao
1 TF/TH/KTY+ Termistor motor (+)
2 15 Freio SEW borne 15 (azul)
3 13 Freio SEW borne 13 (vermelho)
4 14 Freio SEW borne 14 (branco)
5 n.c. Sem atribuicao
6 TF/TH/KTY- Sensor de temperatura do motor (-)
Quadro articulado
N.° Nome Funcgao
— PE Conexao PE

Corregéo - MOVIPRO® PHC2.A-A.M1-.2A-C5 |/



X2012: Motor com sistema de controle do freio

1 Corregao

1.71 Cabo de conexéo

Poténcia da unidade 2.2 kW/4 kW IEC

@Qt@

Han®6 B < IS A

Cabo Comprimento/tipo | Tipo Componente
de instalagao
Cédigo: 18118135 Comprimento varia- | D/1.5 DRN80 - 100
Estrutura do cabo: 4G1.5 vel DRL71-100
2%
— - % — N
Han® 6 B <> Abrir (conexao da caixa de bornes M4)
Codigo: 18118143 Comprimento varia- | D/1.5 DRN112
Estrutura do cabo: 4G1.5 vel DRL112 — 132
2%
— - % — _
Han® 6 B <> Abrir (conexdo da caixa de bornes M5)
Cédigo: 18118178 . Comprimento varia- | D/1.5 DRN80 - 132 .«
Estrutura do cabo: 4G1.5 vel DRL71-132 L
%j]@ —o—gf__
Han®6 B « IS A
Codigo: 18118151 A Comprimento varia- | D/1.5 DRN80 - 132 A
Estrutura do cabo: 4G1.5 vel DRL71 - 132 A

18  corregéo — MOVIPRO® PHC2.A-A. M1-. 2A-C5
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X2012: Motor com sistema de controle do freio

Corregao

Cabo Comprimentol/tipo | Tipo Componente
de instalagao
Codigo: 18118186 Comprimento varia- | D/1.5 DRN80 - 112
Estrutura do cabo: 4G1.5 vel DRL71 — 132
%:I]@ ————q
Han® 6 B —~ ABBS8
Cdédigo: 18118194 Comprimento varia- | D/1.5 DRN80 - 112
Estrutura do cabo: 4G1.5 vel DRL71 — 132
%:m] — S— IEIIIEIIEE
Han® 6 B < ASBS8
Cédigo: 18122027 Comprimento varia- | E/1.5 CMP63 - 80
Estrutura do cabo: 4G1.5 vel
|
———f0E 5 :
Han® 6 B <« SB11
Cédigo: 18110525 Comprimento varia- | E/2.5 CMP63 - 80
Estrutura do cabo: 4G2.5 vel
=1

@Q%@Lg

Han® 6 B < SB12
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Corregao
X2012: Motor com sistema de controle do freio

Poténcia da unidade 2.2 kW/4 kW UL

Cabo Comprimento/tipo | Tipo Componente
de instalagao
Cdédigo: 18108334 Comprimento varia- | D/2.5 DRN80 - 100
Estrutura do cabo: 4G2.5 vel DRL71 -100
280)
| o % — BN
Han® 6 B <> Abrir (conexdo da caixa de bornes M4)
Codigo: 18108342 Comprimento varia- | D/2.5 DRN112
Estrutura do cabo: 4G2.5 vel DRL112 — 132
5%)
— - % = LN
Han® 6 B <> Abrir (conexdo da caixa de bornes M5)
Cédigo: 18108326 . Comprimento varia- | D/2.5 DRN80 - 112 .
Estrutura do cabo: 4G2.5 vel DRL71 -100 A
%:mj —e—qf__)
Han®6 B « IS L
Codigo: 18108318 A Comprimento varia- | D/2.5 DRN80 - 112 A
Estrutura do cabo: 4G2.5 vel DRL71-100 A
%j]@ ——q_
Han®6 B < IS A
Codigo: 18108245 Comprimento varia- | D/2.5 DRN80 - 112
Estrutura do cabo: 4G2.5 vel DRL71 — 100

o_O

U oy

@Qt@m[

Han® 6 B < ABBS8
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Corregao

X2012: Motor com sistema de controle do freio

Cabo Comprimentol/tipo | Tipo Componente
de instalagao
Codigo: 18108202 Comprimento varia- | D/2.5 DRN80 - 112
Estrutura do cabo: 4G2.5 vel DRL71 — 100
%:I]@ — S — IilllillEE
Han® 6 B — ASBS8
Cédigo: 18110525 Comprimento varia- | E/2.5 CMP63 — 80
Estrutura do cabo: 4G2.5 vel
=
——FfE = :
Han® 6 B — SB12
Poténcia da unidade 7.5 kW IEC
Cabo Comprimentol/tipo | Tipo Componente
de instalagao
Cédigo: 18108334 Comprimento varia- | D/2.5 DRN80 - 100
Estrutura do cabo: 4G2.5 vel DRL71 — 100
DO
! - % ,,,,, N
Han® 6 B <> Abrir (conex&o da caixa de bornes M4)
Cédigo: 18108342 Comprimento varia- | D/2.5 DRN112
Estrutura do cabo: 4G2.5 vel DRL112 — 132
2X%)

@Qt%

Han® 6 B <> Abrir (conexao da caixa de bornes M5)

Corregdo — MOVIPRO® PHC2.A-A..M1-..2A-C5
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1 Corregao

X2012: Motor com sistema de controle do freio

LI
[T

Han® 6 B « SB14

Cabo Comprimentol/tipo | Tipo Componente
de instalagao

Codigo: 18108318 A Comprimento varia- | D/2.5 DRN80 - 112 A
Estrutura do cabo: 4G2.5 vel DRL71 - 100 A

Han®6 B < IS A
Codigo: 18108326 . Comprimento varia- | D/2.5 DRN80 - 112
Estrutura do cabo: 4G2.5 vel DRL71 — 100 A

%:IID —o—g{__}

Han®6 B < IS L
Cédigo: 18108202 Comprimento varia- | D/2.5 DRN80 — 112
Estrutura do cabo: 4G2.5 vel DRL71 — 100

j '

Han® 6 B < ASBS8
Cédigo: 18108245 Comprimento varia- | D/2.5 DRN80 — 112
Estrutura do cabo: 4G2.5 vel DRL71 - 100

%:m — [ S—

Han® 6 B «— ABBS
Cédigo: 18122035 Comprimento varia- | E/4.0 CMP63 - 100
Estrutura do cabo: 4G4 vel

|
— - i
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Poténcia da unidade 7.5 kW UL

Corregao

X2012: Motor com sistema de controle do freio

Cabo Comprimento/tipo | Tipo Componente
de instalagao
Cdédigo: 18120601 Comprimento varia- | D/4.0 DRN112 - 132
Estrutura do cabo: 4G4 vel DRL112 — 132
220
| o % — BN
Han® 6 B <> Abrir (conexdo da caixa de bornes M5)
Codigo: 18120628 Comprimento varia- | D/4.0 DRN80 - 132
Estrutura do cabo: 4G4 vel DRL71 - 90
%:I]EQ —1 === =
Han® 6 B < ABB8
Cédigo: 18121276 A Comprimento varia- | D/4.0 DRN80 - 132 A
Estrutura do cabo: 4G4 vel DRL71-90 A
%:mj —o—qf )
Han®6 B < IS A
Codigo: 18121284 . Comprimento varia- | D/4.0 DRN80 - 132 L
Estrutura do cabo: 4G4 vel DRL71-90 A
%j]@ ——q_
Han®6 B «» IS .\
Cdédigo: 18120636 Comprimento varia- | D/4.0 DRN80 - 132
Estrutura do cabo: 4G4 vel DRL71 -90

E:m] —J glim

Han® 6 B < ASBS8

o
o

1
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Corregao

X2012: Motor com sistema de controle do freio

Cabo Comprimentol/tipo | Tipo Componente
de instalagao
Codigo: 18122035 Comprimento varia- | E/4.0 CMP63 - 100
Estrutura do cabo: 4G4 _v_e:l )
=
——FE= = :
Han® 6 B <> SB14
Atribuicao dos fios
Cédigo Borne do mo-| Cor do fio Denomina- Conexao
tor DR.. ¢ao do cabo Unidade
hibrido
U1 Preto U1 Fase do motor U
V1 Preto V1 Fase do motor V
W1 Preto W1 Fase do motor W
18108334 4a Preto 1 Freio 13 (vermelho)
18108342 3a Preto 2 Freio 14 (branco)
18118135 5a Preto 3 Freio 15 (azul)
18118143 1b Preto 4 TF/TH +
18120601 2b Preto 5 TF/TH -
Conexao ao | Verde-amarelo + extremidade PE
terra de prote- da blindagem
¢ao PE (Blindagem interna)

74 corregio — MOVIPRO® PHC2.A-A. M1-..2A-C5
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Conexao do cabo hibrido

A figura abaixo mostra um exemplo de conexado do cabo hibrido na caixa de ligagao

Corregao
X2012: Motor com sistema de controle do freio

do motor. Observe também o esquema de ligagao do respectivo motor.

GNYE

BK/W1

BK/V1

BK/U1

BK/3
BK/1

vvvvvvvvvvvvv

BK/2

TS
08

BK/4

BK/5

.’
LRRRRRRRRRRRRRRRKS

XX

XXX RR
XXX

K>
A‘ofotoztf

)\ w2 U2 Vv2 f
ur 1w
O O O
18014401328186635
Cabo de extensao
Poténcia da unidade 2.2 kW/4 kW IEC/UL
Cabo Comprimento/tipo | Tipo Componente

de instalagao

Cédigo: 18157475
Estrutura do cabo: 4G6

P ——a]

Han®6 B <~ Han®6 B

Comprimento varia- | D/6.0 | Cabo de conexao: Ca-

vel bo do motor com
T Han®6 B

Corregdo — MOVIPRO® PHC2.A-A..M1-..2A-C5
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X2012: Motor com sistema de controle do freio

1 Corregao

Poténcia da unidade 7.5 kW IEC/UL

Cabo Comprimento/tipo | Tipo Componente
de instalagao
Cédigo: 18157475 Comprimento varia- | D/6.0 | Cabo de conexao: Ca-
. vel bo do motor com
Estrutura do cabo: 4G6 - Han® 6 B

o — ]

Han®6 B — Han®6 B

Cabo de troca de fase

NOTA

Se vocé utilizar um encoder, observar se um cabo transmissor do sinal do encoder
para o cabo de troca de fase também é necessario. Mais informacgbes sobre os ca-
bos transmissores do sinal do encoder sao encontradas na descrigao da conexao do
encoder.

jde

Poténcia da unidade 2.2 kW/4 kW IEC/UL

Cabo Comprimento/tipo | Tipo | Esquema de ligagao
de instalagao

Cédigo: 18113737 Comprimento fixo | D/2.5 ut-v1
Estrutura do cabo: 4G2.5 D Y V1 -U1
W1 - W1
13-13
R S— 14— 14
15-15

Han® 6 B <> Han® 6 B TR+ —TF+

TF-—TF-

726  corregio — MOVIPRO® PHC2.A-A..M1-..2A-C5
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X2012: Motor com sistema de controle do freio

Corregao 1

Poténcia da unidade 7.5 kW IEC

Cabo Comprimento/tipo | Tipo | Esquema de ligagdo
de instalagao

Cédigo: 18113737 Comprimento fixo | D/2.5 u1-vi1
Estrutura do cabo: 4G2.5 S 2 V1 -U1
W1 - W1
13-13
14 -14
15-15

:351:::

Han® 6 B «> Han® 6 B TR+ —TF+
TF-— TF-

Poténcia da unidade 7.5 kW UL

Cabo Comprimento/tipo | Tipo | Esquema de ligagédo
de instalagao

Cédigo: 18122000 Comprimento fixo | D/6.0 ut-v1
Estrutura do cabo: 4G6 DAY V1 -U1
W1 -W1

13-13

L S— 14-14

15-15

Han® 6 B <> Han® 6 B TR+ —TF+
TF- — TF-

22881034/PT-BR — 11/2017

1.7.2 Componente de conexéao

Conector em ponte do sensor de temperatura
Cédigo: 18180264

Estrutura

Médulos Pinos jumpeados
[B] - [B] 1-6

Conexao: Han® 6 B, macho-macho

14494361355
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1 Corregao

X2016: Motor com sistema de controle do freio

1.8 X2016: Motor com sistema de controle do freio

ATENGAO

Danos ou mal funcionamento devido a utilizagdo de motores com retificador de freio
integrado.

Dano prejudicial a unidade de acionamento ou ao seu ambiente vizinho.

» Em combinacao com a presente unidades, ndo utilize motores com retificador de
freio integrado.

Funcao

Conexao da poténcia para motor com freio até no max. 22 kW

Tipo de conexao

Han-Modular® 10 B, fémea, 1 trava longitudinal

Esquema de conexao

6 3
[A] Médulo Han® C, fémea
N.° Nome Funcgao
1 U Saida da fase do motor U
2 \Y, Saida da fase do motor V
3 w Saida da fase do motor W

[C] Médulo Han® E protegido, fémea

N.° Nome Funcgao

1 TR/TH/KTY+ Termistor motor (+)

2 15 Freio SEW borne 15 (azul)

3 13 Freio SEW borne 13 (vermelho)

4 14 Freio SEW borne 14 (branco)

5 n.c. Sem atribuicao

6 TF/TH/KTY- Sensor de temperatura do motor (-)

78 Corregio — MOVIPRO® PHC2.A-A. M1-..2A-C5

22881034/PT-BR — 11/2017



22881034/PT-BR — 11/2017

Corregao

X2016: Motor com sistema de controle do freio

Quadro articulado

N.° Nome

Funcgao

- PE

Conexéo PE

1.8.1 Cabo de conexdo

Poténcia da unidade 11 kW IEC

Cabo Comprimentol/tipo | Tipo Componente
de instalagao
Cdédigo: 18110452 Comprimento varia- | D/6.0 DRN112 - 132
Estrutura do cabo: 4G6 vel DRL112 — 132
2%,
' o % S _
Han® 10 B « Abrir (conex&o da caixa de bornes
M5)
Codigo: 18110479 Comprimento varia- | D/6.0 DRN160
Estrutura do cabo: 4G6 vel DRL160
2%
— - % = LN
Han® 10 B « Abrir (conexado da caixa de bornes
M6)
Codigo: 18120644 Comprimento varia- | D/4.0 DRN112 - 132
Estrutura do cabo: 4G4 vel DRL112 — 132
2%,

@Qt%

Han® 10 B « Abrir (conex&o da caixa de bornes
M5)

1
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Corregao
X2016: Motor com sistema de controle do freio

Cabo Comprimentol/tipo | Tipo Componente
de instalagao
Codigo: 18120741 Comprimento varia- | D/4.0 DRN112 - 132
Estrutura do cabo: 4G4 vel DRL112 — 132
25%)
— - % = LN
Han® 10 B « Abrir (conexdo da caixa de bornes
M6)
Cdédigo: 18120652 Comprimento varia- | D/4.0 DRN112 - 160
Estrutura do cabo: 4G4 vel DRL112 — 132
— ]
E:m] T ja
Han® 10 B <~ ABB8
Cédigo: 18146252 . Comprimento varia- | D/4.0 DRNB80 - 132.4
Estrutura do cabo: 4G4 vel DRL71 — 90.L
Han® 10 B < 1S2 L
Codigo: 18146228 A Comprimento varia- | D/4.0 DRN80 - 132A
Estrutura do cabo: 4G4 vel DRL71—90A
Ejm ——g__}
Han® 10 B < 1S2 A
Cédigo: 18123562 . Comprimento varia- | D/6.0 DRN160.L
Estrutura do cabo: 4G6 vel DRL160.L

E:m — —— -

Han® 10B «— ADB2 .

O
o

30  corregao - MOVIPRO® PHC2.A-A.M1-.2A-C5
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X2016: Motor com sistema de controle do freio

Corregao 1

Cabo Comprimentol/tipo | Tipo Componente
de instalagao

Codigo: 18123570 A Comprimento varia- | D/6.0 DRN160A

Estrutura do cabo: 4G6 vel DRL160A

E:m — I§||:§|lEE§
Han® 10B < ADB2 A

Codigo: 18110436 Comprimento varia- | D/6.0 DRN160
Estrutura do cabo: 4G6 vel DRL160

@Qt@m[j

Han® 10 B < ABB8

Uy

Cédigo: 18110533 Comprimento varia- | E/6.0 CMP80 — 100
Estrutura do cabo: 4G6 vel

E:@Qt = o I

Han® 10 B — SBB6

Cédigo: 18122051 Comprimento varia- | E/4.0 CMP63 — 100
Estrutura do cabo: 4G4 vel

@Q%@Lg - 2

Han® 10 B —~ SB14

22881034/PT-BR — 11/2017
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Corregao
X2016: Motor com sistema de controle do freio

Poténcia da unidade 11 kW UL

Cabo Comprimento/tipo | Tipo Componente
de instalagao
Cdédigo: 18110452 Comprimento varia- | D/6.0 DRN180
Estrutura do cabo: 4G6 vel DRL180
220
| o % — BN
Han® 10 B « Abrir (conex&o da caixa de bornes
M5)
Codigo: 18110479 Comprimento varia- | D/6.0 DRN180
Estrutura do cabo: 4G6 vel DRL180
2%
Q - % =S = N AN
Han® 10 B « Abrir (conexdo da caixa de bornes
M6)
Cdédigo: 18110436 Comprimento varia- | D/6.0 DRN180
Estrutura do cabo: 4G6 vel DRL180
— 3
E:m S — ja
Han® 10 B < ABB8

Codigo: 18123562 Comprimento varia- | D/6.0 DRN180.L
Estrutura do cabo: 4G6 vel DRL180.4

E:I]E ———— glin

Han® 10B < ADB2 .\

o
o
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X2016: Motor com sistema de controle do freio

Corregao 1

22881034/PT-BR — 11/2017

Cabo Comprimentol/tipo | Tipo Componente
de instalagao

Codigo: 18123570 A Comprimento varia- | D/6.0 DRN180A
Estrutura do cabo: 4G6 vel DRL180A

E:m — liﬂ:ﬂlEEé

Han® 10 B —~ ADB2 A
Cédigo: 18110533 Comprimento varia- | E/6.0 CMP80 - 100
Estrutura do cabo: 4G6 vel
=
Han® 10 B < SBB6
Poténcia da unidade 15 kW IEC
Cabo Comprimentol/tipo | Tipo Componente
de instalagao
Cédigo: 18110452 Comprimento varia- | D/6.0 DRN180
Estrutura do cabo: 4G6 vel DRL180
25%)
! - % ——— AN
Han® 10 B « Abrir (conexado da caixa de bornes
M5)
Cédigo: 18110479 Comprimento varia- | D/6.0 DRN180
Estrutura do cabo: 4G6 vel DRL180
2%
— - % — _
Han® 10 B « Abrir (conexao da caixa de bornes
M6)

Corregso — MOVIPRO® PHC2.A-A.M1-.2A-C5 = 33




Corregao
X2016: Motor com sistema de controle do freio

Cabo Comprimentol/tipo | Tipo Componente
de instalagao
Codigo: 18110436 Comprimento varia- | D/6.0 DRN180
Estrutura do cabo: 4G6 vel DRL180
E:I]D —~ ——q
Han® 10 B — ABBS
Cédigo: 18123562 . Comprimento varia- | D/6.0 DRN180.L
Estrutura do cabo: 4G6 vel DRL180.X
E:m] —3o—— l§||:§|lEE§
Han® 10B — ADB2 ..
Cdédigo: 18123570 A Comprimento varia- | D/6.0 DRN180A
Estrutura do cabo: 4G6 vel DRL180A
E:m ——d—— IEIIIEIIEE§
Han® 10 B — ADB2 A
Cédigo: 18110533 Comprimento varia- | E/6.0 CMP80 - 100
Estrutura do cabo: 4G6 vel
=

@QE =E

Han® 10 B — SBB6

34 Corregdo — MOVIPRO® PHC2.A-A..M1-..2A-C5
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Corregao 1

X2016: Motor com sistema de controle do freio

Poténcia da unidade 15 kW UL

Cabo Comprimento/tipo | Tipo Componente
de instalagao

Cdédigo: 18121985 Comprimento varia- | D/10.0 DRN180

Estrutura do cabo: 4G10 vel DRL180

e e | 22

Han® 10 B « Abrir (conex&o da caixa de bornes
AE)

Codigo: 18118208 A Comprimento varia- | D/10.0 DRN180A
Estrutura do cabo: 4G10 vel DRL180A

E:I]D ——2—y

Han® 10 B <~ ADB2A

Cédigo: 18123589 . Comprimento varia- | D/10.0 DRN180.L
Estrutura do cabo: 4G10 vel DRL180..

E:DD — S — l§||:§|lEE

Han® 10 B <> ADB2 L

22881034/PT-BR — 11/2017
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Corregao

X2016: Motor com sistema de controle do freio

Atribuicao dos fios

Cédigo Borne do mo-| Cor do fio Denomina- Conexao
tor DR.. ¢ao do cabo Unidade
hibrido
U1 Preto u1 Fase do motor U
V1 Preto V1 Fase do motor V
W1 Preto W1 Fase do motor W
4a Preto 1 Freio 13 (vermelho)
18110452 3a Preto 2 Freio 14 (branco)
18110479 5a Preto 3 Freio 15 (azul)
18121985 1b Preto 4 TF/TH +
2b Preto 5 TF/TH -
Conexado ao | Verde-amarelo + extremidade PE
terra de prote- da blindagem
¢ao PE (Blindagem interna)

Conexao do cabo hibrido

A figura abaixo mostra um exemplo de conexdo do cabo hibrido na caixa de ligagao
do motor. Observe também o esquema de ligagao do respectivo motor.

PE GNYE
BK/W1
BK/\V1
BK/U1
BK/3
BK/1 RIS
BK2 [ —— '020202020202020202020totoiozyzgzgiggé;.~
BK/4
BK/5
)\ w2 U2 Vv2 f
ut vi wi
[©] [©] [©]
18014401328186635
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Cabo de extensiao

Poténcia da unidade 11 kW IEC/UL

Corregao
X2016: Motor com sistema de controle do freio

Cabo

Comprimento/tipo | Tipo
de instalacao

Componente

Codigo: 18164226
Estrutura do cabo: 4G6

Q%

Han® 10 B —- Han® 10 B

Comprimento varia- | D/6.0 | Cabo de conexao: Ca-
vel bo do motor com
Han® 10 B

Poténcia da unidade 15 kW IEC

Cabo

Comprimentol/tipo | Tipo
de instalagao

Componente

Codigo: 18164226
Estrutura do cabo: 4G6

D%

Han® 10 B < Han® 10 B

Comprimento varia- | D/6.0 | Cabo de conexao: Ca-
vel bo do motor com
Han® 10 B

Cabo de troca de fase

jde

NOTA

Se vocé utilizar um encoder, observar se um cabo transmissor do sinal do encoder
para o cabo de troca de fase também é necessario. Mais informacgdes sobre os ca-
bos transmissores do sinal do encoder sdo encontradas na descricdo da conexao do

encoder.
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1 Corregao

Ajustes

Poténcia da unidade 11 kW IEC/UL

Cabo Comprimento/tipo | Tipo | Esquema de ligagdo
de instalagao

Cédigo: 18119638 Comprimento fixo | D/6.0 u1-vi1
Estrutura do cabo: 4G6 DAY V1 -U1
W1 - W1
13-13
% 14 - 14
15-15

Han® 10 B < Han® 10 B TR+ —TF+

TF--TF-

Poténcia da unidade 15 kW IEC/UL

Cabo Comprimento/tipo | Tipo | Esquema de ligagédo
de instalagao
Cédigo: 18113745 Comprimento fixo | D/10.0 ut-v1
Estrutura do cabo: 4G10 DAY V1 -U1
W1 -W1
13-13
% 1414
15-15
Han® 10 B < Han® 10 B TR+ —TF+
TF-—TF-
1.9 Ajustes

Durante a colocagdo em operagédo, os diversos componentes da unidade sao para-
metrizados e/ou instalados:

» Parametrizar o modem sem fio
* Instalar o programa do usuario da unidade de computador
» Parametrizar o conversor de frequéncia

Para estabelecer a conexao com o controle malha aberta da unidade, utilizar a inter-
face X4223 (Interface de servigo Ethernet da unidade de comunicagao e controle).

No estado de fornecimento apds o reparo, a unidade de comunicagéo e de controle
possui os seguintes ajustes IP:

+ Endereco IP da unidade do computador: 192.168.1.99
» Endereco IP do modem sem fio (se disponivel): 192.168.1.100
» Mascara de sub-rede: 255.255.255.0

38  corregao - MOVIPRO® PHC2.A-A.M1-.2A-C5
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Corregao

Mensagens de status e de irregularidade

110 Mensagens de status e de irregularidade
A indicagao de estado da unidade mostra o estado operacional atual. Nas mensagens
de status e de irregularidade é feita a distingdo entre as mensagens da unidade e as
do programa de usuario. As mensagens de status e de irregularidade da unidade séo
sempre emitidas quando ndo existe qualquer programa de usuario ativo.
Mais informagdes sobre as possiveis mensagem de status e de irregularidade do pro-
grama do usuario podem ser encontradas na documentacédo do programa do usuério
(para a solugdo do sistema correspondente). Se necessario, consulte a SEW-
EURODRIVE.
NOTA
i Se a fungédo de monitoragéo de timeout de indicagdo de estado estiver desligada, o
status de saida do programa do usuario for exibido por ultimo.
Desligar a fungdo de monitoragédo de timeout apenas em casos excepcionais. Infor-
mar o pessoal de operagao sobre esta condigao.
A tabela abaixo mostra as mensagens de status e de irregularidade da unidade:
Cédigo Possivel causa Acao
SEW * Fonte de alimentagao de
24 VVCC da unidade de comu-
nicagéo e de controle esta pre-
sente.
BLx * Aunidade é iniciada, o valorx |+ Se a mensagem de status for
indica o status do bootloader. exibida permanentemente, en-
tre em contato com o SEW
Service da SEW-EURODRIVE
com o cédigo de irregularidade
exibido.
BLR * O bootloader esta em execu- |+ Carregue um programa do
¢a0, ndo ha um programa de usuario valido na unidade.
usuario valido na unidade.
........... * O programa de usuario deixou |+ Inicie novamente a unidade.
de atualizar os valores da indi- Verifique se a unidade inicia
cacao de estado no espacgo de corretamente. Se a unidade
3 s. Ocorreu uma irregularida- nao iniciar, carregue novamen-
de no programa de usuario, na te o programa do usuéario na
unidade ou no system bus in- unidade.
terno. « Se amensagem de status for
exibida repetidamente durante
a operagao, entre em contato
com o SEW Service da
SEW-EURODRIVE.
SF 888 * Apo0s ainicializagao, a unidade |+ Entre em contato com SEW

nao liga. A unidade de comuni-
cacao e de controle tem uma
irregularidade grave.

Service da SEW-EURODRIVE.
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1 Corregao

Desenho dimensional

1.1 Desenho dimensional

1111 2.2 kW/4 kW/7.5 kW

O desenho dimensional mostra as medidas mecanicas da unidade em mm:
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Corregao 1

Desenho dimensional

4 KW/7.5 kW
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A espagamento minimo recomendado para o cabo de conexao e o conector especifi-
cado no desenho dimensional podem variar dependendo dos cabos utilizados.

Para unidades com conectores laterais, manter uma espagamento minimo de
300 mm.

Corregéo — MOVIPRO® PHC2.A-A.M1-.2A-C5 | /.7
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