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Correccién
Placa de caracteristicas principal

1 Correccion

Esta correccién es valida para la siguiente documentacion: Instrucciones de funciona-
miento "Unidad de accionamiento y control MOVIPRO® PHC2.A-A..M1-..2A-C5", edi-
cion 08/2015

Sustituciones » El capitulo 3.5.1 "Placa de caracteristicas principal" es sustituido por "Placa de ca-
racteristicas principal" (— B 3).
+ El capitulo 3.5.2 "Placa de caracteristicas mddulos funcionales", apartado "Unidad
de comunicacion y control", es sustituido por "Unidad de comunicacion y con-
trol" (— B 5).
» El capitulo 6.12.6 "X1214: Entrada de 400 V CA/alimentacion de 24 V CC para ca-
ble de alimentacion (hasta 15.0 kW — codificado)" es sustituido por "X1214: Entra-
da de 400 V CA/alimentacion de 24 V CC para cable de alimentacion" (— B 9).
* El capitulo 6.12.7 "X2012: Motor con sistema de control del freno" es sustituido
por "X2012: Motor con control del freno" (— & 17).
» El capitulo 6.12.8 "X2016: Motor con sistema de control del freno" es sustituido
por "X2016: Motor con control del freno" (— B 28).
+ El capitulo 7.4.1 "Ajustes" es sustituido por "Ajustes" (— B 38).
» El capitulo 8.4 "Mensajes de estado y de fallo" es sustituido por "Mensajes de es-
tado y de fallo" (— B 39).
« ElI capitulo 10.101 "2,2 kW/4 KkW/7,5 KW" es sustituido por
"2.2 kW/4 kW/7.5 KW" (— B 40).
Complementos + El capitulo 3.5 "Placas de la unidad" es complementado por "Placa de los valores
de conexion" (— B 4) y "ldentificacion de la aprobacion UL/cUL" (— B 4).
» El capitulo 6 "Instalacion eléctrica" es complementado por "Instalacién conforme a
UL" (— B 6).
1.1 Placa de caracteristicas principal

La placa de caracteristicas principal contiene datos referentes al tipo de unidad. La si-
guiente imagen muestra un ejemplo de placa de caracteristicas principal:

2 B M
Type: {-\
SO#: XXX XXXXXXXX XXX XX & Y
Part#:
Eingang / Input Ausgang / Output
EURODRIVE = o
D-76646 Bruchsal
Made in Germany | = | =
[1]—F MovIPRO f= f=
T= p= P
Product-Key / Order#: [H[ — [5]
LD O WO 0O OO A0 00 )
21643675659

(1]
(2]
(3]
(4]
(3]

Nombre del producto

Marcado CE

Aprobacion RCM (en funcién de la certificacion para la unidad)
Identificacion China-RoHS-2

Marcado EAC

1
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1 Correccion

Placa de los valores de conexion

En funcién de la version de la unidad encontrara los siguientes datos en la placa de
caracteristicas principal:

Valor Dato

Type Designacién de modelo

SO# Numero de fabricacion

Part# Ref. de pieza (en caso de unidades de cliente especifico)

u Tension

I Corriente

f Frecuencia

T Temperatura ambiente

P Potencia nominal de salida

IP indice de proteccion

Product-Key |Clave del producto (opcional)

Order# Numero de pedido de compras para version de pais
(en caso de unidades especificas para cliente)

1.2 Placa de los valores de conexion

Encontrara los valores de conexién (Ratings) para la unidad en la placa de los valores
de conexidn. La siguiente imagen muestra un ejemplo de placa de los valores de co-

nexion:
("~ Industrial Control Panel For Industrial Machinery N
Product-ID: XXX
Full Load Amperes: XXX
Largest Motor: XXX
Voltage: XXX
Phase and Frequency: XXX
Short circuit current: XXX
Supply fuse: XXX
UL Enclosure Type: XXX
Diagram number: XXX
\Manufacturer: XXX Y,
21654124427
1.3 Identificacion de la aprobacién UL/cUL

La siguiente imagen muestra un ejemplo de la placa para la identificacién de la apro-
bacién UL y cUL:

c ':@’L US LISTED

ENCLOSED INDUSTRIAL CONTROL PANEL
No.XX000000

9007220061816203

4 Correccién — MOVIPRO® PHC2.A-A..M1-..2A-C5
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Correccién
Unidad de comunicacién y control

1.4 Unidad de comunicacién y control

PFH

Maodulo funcional "Control/comunicaciéon”

Bus de campo:
E4 = Ethernet
W4 = WLAN

2A

Tipo de controlador: Micro DLC

Medio de almacenamiento: Modulo ID

Nivel tecnoldgico: 0

Interfaz del bus de campo:

B83 = Ethernet, 1 x M12

W1 = 2.4/5 GHz Single Client Modem, 2 x R-TNC
W2 = 2.4/5 GHz Single Client Modem, 4 x R-TNC

Homologacion RF (solo para unidades con WLAN):
1 = Homologacion RF Europa

2 = Homologacién RF China

3 = Homologacion RF EE.UU./Canada

4 = Homologacion RF Brasil

5 = Homologacién RF México

6 = Homologacién RF India

7 = Homologacion RF Tailandia

8 = Homologaciéon RF Sudafrica

9 = Homologaciéon RF Marruecos

09

Paquete de comunicacion con:

* 1 x Bus CAN para componentes externos

+ 1 x Interfaz de ingenieria Ethernet, 4 polos

+ 2 x Bus de sistema CAN - salida

* 1 x Interfaz RS485 interna (bus de sistema)

* 1 x Interfaz RS485 para componentes externos

00/000/000

1
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Correccion

1

Instalacion conforme a UL

1.5 Instalacién conforme a UL
NOTA
i El siguiente capitulo se imprime siempre en idioma inglés, independientemente del
idioma de esta documentacién, debido a los requerimientos UL.
1.51 Power terminals
Use 75 °C copper wire only.
1.5.2 Short circuit current rating
+  MOVIPRO® is suitable for use on a circuit capable of delivering not more than
200,000 rms symmetrical amperes when protected by fuses and circuit breakers
as described in the tables below.
+  MOVIPRO® is suitable for use on a circuit capable of delivering not more than
65,000 rms symmetrical amperes when protected by ABB and Rockwell Type E
Combination Motor controllers as described in the tables below.
Max. voltage is limited to 500 V.
1.5.3 Branch circuit protection
Integral solid state short circuit protection does not provide branch circuit protection.
Branch circuit protection must be provided in accordance with the National Electrical
Code and any additional local codes.
For MOVIPRO® use branch circuit protection as follows:
Three Phase 380 V — 500 V Voltage Range
SCCR: SCCR: SCCR: 65 kA/480 V | SCCR: 65 kA/460 V
200 kA/500 V 200 kA/500 V When protected |When protected by:
When protected by: | When protected by: by:"
Non Semiconduc- | Inverse-Time Cir- | Type E Combinationen Motor Controller
tor Fuses (currents cuit Breaker
Model .
are maximum va-
lues)
PHC21A- Rockwell Automa-
ABB, Model :
A022M1-.. A0 | 4o AlgOOV |50 Amax/500 V min |  MS132-6.3 Ra- tion, Model
ted 480 V. 3 HP 140M-C2E-B63 Ra-
' ted 460 V, 5 HP
PHC21A- Rockwell Automa-
ABB, Model )
AOAOMT-..A00%- 1 4o A/gOOV | 50 Amax/500 V min | MS132-10 Ra- tion, Model
ted 480 V. 5 HP 140M-C2E-C10 Ra-
' ted 460 V, 7.5 HP
PHC21A- Rockwell Automa-
ABB, Model )
AO75M1-...A-00/.. 40 A/600 V 50 A max/500 V min | MS132-16 Ra- tion, Model

ted 480V, 10 HP

140M-D8E-C16 Ra-
ted 460 V, 10 HP

6 Correccién — MOVIPRO® PHC2.A-A..M1-..2A-C5
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Correccion

Instalacion conforme a UL

Three Phase 380 V — 500 V Voltage Range

SCCR:
200 kA/500 V

When protected by:

SCCR:
200 kA/500 V

When protected by:

SCCR: 65 kA/480 V

When protected
by:"

SCCR: 65 kA/460 V
When protected by:

Non Semiconduc-
tor Fuses (currents

Inverse-Time Cir-
cuit Breaker

Type E Combinationen Motor Controller

Model i
are maximum va-
lues)
PHC22A- Rockwell Automa-
ABB, Model ‘
A110M1-...A-00/.. 40 A/600 V 50 Amax/500 V min | MS132-25 Ra- tion, Model
(o 480 v 15 tip | 140M-FBE-C25 Ra-
’ ted 460 V, 20 HP
PHC22A- Rockwell Automa-
ABB, Model ‘
A150M1-...A-00/.. 40 A/600 V 50 Amax/500 V min | MS132-32 Ra- tion, Model

ted 480 V, 20 HP

140M-F8E-C32 Ra-
ted 460 V, 25 HP

1) Drives employing Type E Combination Motor Controller model MS132-16, -25, -32 must be installed with Current Limiter Series

S803W-SCLxxx-SR manufactured by ABB, otherwise SCCR rated 30 kA/480 Vrms.

For the Connecting Box devices Type PZM use branch circuit protection as follows:

Three Phase 380 V — 500 V Voltage Range

SCCR:
200 kA/500 V

When protected by:

SCCR:
200 kA/500 V

When protected by:

SCCR: 65 kA/480 V

When protected
by:"

SCCR: 65 kA/460 V
When protected by:

Non Semiconduc-
tor Fuses (currents

Inverse-Time Cir-
cuit Breaker

Type E Combinationen Motor Controller

Model .

are maximum va-

lues)

PZM2XA-A022- .
M13-00 60 A/600 V 50 A max/500 V min - -
PZM2XA-A040- .
M14-00 60 A/600 V 50 A max/500 V min - -
PZM2XA-A075- .
M16-00 60 A/600 V 50 A max/500 V min - -
PZM2XA-A075- Rockwell Automa-
D02-00 — When ABB, Model tion, Model
installed with PH- MS132-6.3 Ra- 140M-C2E-B63 Ra-
C21A- ted 480V, 3 HP ted 460 V, 5 HP
A022M1-...A-00/..
PZM2XA-A075- Rockwell Automa-
D02-00 — When ABB, Model tion, Model
installed with PH- 35 A/600 V 35 A max/500 V min MS132-10 Ra- 140M-C2E-C10 Ra-
C21A- ted 480V, 5 HP ted 460V, 7.5 HP
A040M1-...A-00/..
PZM2XA-A075- Rockwell Automa-
D02-00 — When ABB, Model tion, Model
installed with PH- MS132-16 Ra- 140M-D8E-C16 Ra-
C21A- ted 480V, 10 HP ted 460 V, 10 HP

A075M1-...A-00/..

Correccion — MOVIPRO® PHC2.A-A..M1-..2A-C5
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1 Correccion

Instalacion conforme a UL

Three Phase 380 V — 500 V Voltage Range

SCCR: SCCR: SCCR: 65 kA/480 V | SCCR: 65 kA/460 V
200 kA/500 V 200 kA/500 V When protected |When protected by:
When protected by: | When protected by: by:"
Non Semiconduc- | Inverse-Time Cir- | Type E Combinationen Motor Controller
tor Fuses (currents cuit Breaker
Model .
are maximum va-
lues)
PZM2XA-A150- Rockwell Automa-
D03-00 — When ABB, Model tion, Model
installed with PH- MS132-25 Ra- 140M-F8E-C25 Ra-
C22A- ted 480 V, 15 HP ted 460 V, 20 HP
A110M1-...A-00/..
50 A/600 V 50 A max/500 V min
PZM2XA-A150- Rockwell Automa-
D03-00 — When ABB, Model tion, Model
installed with PH- MS132-32 Ra- 140M-F8E-C32 Ra-
C22A- ted 480 V, 20 HP ted 460 V, 25 HP
A150M1-...A-00/..

1) Drives employing Type E Combination Motor Controller model MS132-16, -25, -32 must be installed with Current Limiter Series
S803W-SCLxxx-SR manufactured by ABB, otherwise SCCR rated 30 kA/480 Vrms.

154 Motor overload protection
The units are provided with load and speed-sensitive overload protection and thermal
memory retention upon shutdown or power loss. The trip current is adjusted to 150 %
of the rated motor current.
155 Ambient temperature
The units are suitable for an ambient temperature of 40 °C, max. 60 °C with derated
output current. To determine the output current rating at temperatures higher than
40 °C, the output current should be derated 3% per °C between 40 °C and 60 °C.
NOTA
@
1
» Use only tested units with a limited output voltage (V.. = DC 30 V) and limited
output current (I, = 8 A) as an external DC 24 V voltage source.
» UL certification does not apply to operation in voltage supply systems with a non-
grounded star point (IT systems).
1.5.6 Wiring diagrams

For wiring diagrams, refer to the MOVIPRO® operating instructions, chapter "Electrical
installation".

8 Correccién — MOVIPRO® PHC2.A-A..M1-..2A-C5
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1.6

Correccion

X1214: Entrada de 400 V CA/alimentacién de 24 V CC para cable de alimentacién

X1214: Entrada de 400 V CA/alimentacion de 24 V CC para cable de

alimentacion

Funcion

+ Entrada de 400 V CA para alimentacion de unidades hasta 22 kW

» Entraday salida para 24 V CC

» Contacto de sefalizacion para interruptor de mantenimiento externo
» Para la conexion de un cable de alimentacion

Tipo de conexiéon

Han-Modular® 10 B, macho, 1

enclave

Esquema de conexiones

F

T

3

[a] Médulo Han® C, macho

N.° Nombre Funcién

1 L1 Conexion a la red fase 1
2 L2 Conexion a la red fase 2
3 L3 Conexion a la red fase 3

[b] M6dulo Han® EE, macho

Codificacion de la potencia de la unidad, véase capitulo "Codificacion" (— B 11)

[c] Médulo Han® EE, macho

N.° Nombre Funcién

1 +24V_C Entrada 24 V CC — tensién de apoyo

2 SC Contacto de sefalizacion para interruptor de manteni-
miento

3 V024 Salida 24V CC

4 n.c. Sin asignar

5 0ov24 C Potencial de referencia 0V24 — tension de apoyo

6 n.c. Sin asignar

7 GND Potencial de referencia

8 n.c. Sin asignar

1
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1 Correccién
X1214: Entrada de 400 V CA/alimentacién de 24 V CC para cable de alimentacion

Bastidor abatible

N.° Nombre Funcion

- PE Conexion del conductor de puesta a tierra

1.6.1 Datos importantes sobre la alimentacién de 24 V CC

La alimentacion de 24 V CC de los componentes internos puede realizarse opcional-
mente mediante la unidad o mediante una tensién de apoyo externa de 24 V CC.

Para utilizar la alimentacién de 24 V CC interna puentee los siguientes contactos:
*+ [c].1y][c].3
* [c].5y[c]l.7

NOTA

Si emplea una tension de apoyo externa de 24 V CC, no asigne los contactos [c].3 y
[c].7.

jde

Para utilizar una tension de apoyo de 24 V CC externa conéctela a los siguientes
contactos:

* [c]1
+ [c]5

1.6.2 Contacto de aviso para interruptor de mantenimiento externo

La unidad dispone de un contacto de aviso para un interruptor de mantenimiento ex-
terno.

10  correccion - MOVIPRO® PHG2.A-A. M1-..2A-C5
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1.6.3

Correccion

X1214: Entrada de 400 V CA/alimentacién de 24 V CC para cable de alimentacién

Si no utiliza ningun interruptor de mantenimiento externo tiene que puentear los

24V CC al contacto de aviso (SC).

Variante de conexion de la
alimentacion de 24 V CC externa

24 V externa

0V externa

e

1]

|

Codificacion

La siguiente tabla muestra la asignacion de las diferentes codificaciones a las respec-

tivas potencias de la unidad:

Variante de conexion de la
alimentacion de 24 V CC interna

24 V interna

0 Vinterna

LiF)

18014401553705995

Potencia de la unidad

Codificacion conexién

2.2 kW

6

&,

2

O ©
OO

—?
Tooo ol
| .—I\_\

]
(o]
w
IS

1
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1 Correccion

X1214: Entrada de 400 V CA/alimentacién de 24 V CC para cable de alimentacion

Potencia de la unidad

Codificacion conexion

4 kW

6

[¢;]

C
e 1 _

2

7.5 kW

11 kW

15 kW

12 | correccion - MOVIPRO® PHC2.A-A..M1-..2A-C5
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Correccion

X1214: Entrada de 400 V CA/alimentacién de 24 V CC para cable de alimentacién

Potencia de la unidad

Codificacion conexion

22 kW

-

1.6.4 Cables de conexidn

Potencia de la unidad IEC/UL 2,2 kW, 4 kW

Cable Longitud/tipo de | Mode- Componente
tendido lo
Ref. de pieza: 18131433 Longitud variable | D/2.5 -
Estructura del cable: 4G2.5 I
E:‘E — T ]%
Han® 10 B < abierto con punteras de cable
Potencia de la unidad 7,5 kW IEC
Cable Longitud/tipo de | Mode- Componente
tendido lo
Ref. de pieza: 18131433 Longitud variable | D/2.5 -

Estructura del cable: 4G2.5

@Qt%

Han® 10 B « abierto con punteras de cable

_____

1
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1 Correccion

X1214: Entrada de 400 V CA/alimentacién de 24 V CC para cable de alimentacion

Potencia de la unidad 7,5 kW UL

Cable Longitud/tipo de | Mode- Componente
tendido lo
Ref. de pieza: 18195237 Longitud variable D/4 -
Estructura del cable: 4G4.0 —_
Han® 10 B « abierto con punteras de cable
Ref. de pieza: 18195253 Longitud variable D/4 -
Estructura del cable: 4G4.0 —_
E:‘]E D ——
Han® 10 B « abierto con punteras de cable
Potencia de la unidad 11 kW IEC
Cable Longitud/tipo de | Mode- Componente
tendido lo
Ref. de pieza: 18195237 Longitud variable D/4 -
Estructura del cable: 4G4.0 —_
Han® 10 B « abierto con punteras de cable
Ref. de pieza: 18195253 Longitud variable D/4 -

Estructura del cable: 4G4.0

Han® 10 B « abierto con punteras de cable

@Qt%

14 correccion - MOVIPRO® PHC2.A-A.M1-.2A-C5
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Correccion

X1214: Entrada de 400 V CA/alimentacién de 24 V CC para cable de alimentacién

Potencia de la unidad 11 kW UL

Cable Longitud/tipo de | Mode- Componente
tendido lo
Ref. de pieza: 18174183 Longitud variable D/6 -
Estructura del cable: 4G6.0 —_
Han® 10 B « abierto con punteras de cable
Ref. de pieza: 18131468 Longitud variable D/6 -
Estructura del cable: 4G6.0 —_
E:‘]D D ——
Han® 10 B «— abierto con punteras de cable
Potencia de la unidad 15 kW IEC
Cable Longitud/tipo de | Mode- Componente
tendido lo
Ref. de pieza: 18131468 Longitud variable D/6 -
Estructura del cable: 4G6.0 —_
E:m} — S — %
Han® 10 B < abierto con punteras de cable
Ref. de pieza: 18174183 Longitud variable D/6 -

Estructura del cable: 4G6.0

Han® 10 B « abierto con punteras de cable

1
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1 Correccion

X1214: Entrada de 400 V CA/alimentacién de 24 V CC para cable de alimentacion

Asignacioén de conductores

Ref. de pieza Nombre de seial Color del hilo
18131433 L1 Negro/1
18131468 L2 Negro/2
18174183 L3 Negro/3
18195237 PE Verde-amarillo
18195253

Esquema de conexiones

La siguiente imagen muestra el esquema de conexiones de los cables de conexion.

[

PE

L3

L2

L1

16  correccion - MOVIPRO® PHG2.A-A. M1-..2A-C5
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Correccion 1

X2012: Motor con control del freno

1.7 X2012: Motor con control del freno

iIMPORTANTE!

Deterioro o errores de funcionamiento debido al uso de motores con rectificador del
freno integrado.

Dafos en el sistema de accionamiento o en su ambiente.

* No emplee motores con rectificador del freno integrado en combinacién con esta
unidad.

Funcion

Conexion de potencia para motor con freno hasta max. 7.5 kW

Tipo de conexion

Han-Modular® 6 B, hembra, 1 enclave

Esquema de conexiones

us)
N

o

LRy
o —1—

°
@/-OBO O
o)

[A] M6dulo Han® C, hembra

N.° Nombre Funcion

1 U Salida fase del motor U
2 V Salida fase del motor V
3 w Salida fase del motor W

[B] M6dulo Han® E Protected, hembra

N.° Nombre Funcion

1 TF/TH/KTY+ Sonda térmica motor (+)

2 15 Freno SEW borna 15 (azul)

3 13 Freno SEW borna 13 (roja)

4 14 Freno SEW borna 14 (blanca)
5 n.c. Sin asignar

6 TF/TH/KTY- Sonda térmica motor (-)

Bastidor abatible

N.° Nombre Funcion

- PE Conexion del conductor de puesta a tierra

Correccion - MOVIPRO® PHC2.A-A.M1-.2A-C5 1| [



Correccion
X2012: Motor con control del freno

1.71 Cable de conexién

Potencia de la unidad IEC 2,2 kW, 4 kW

Cable Longitud/tipo de | Mode- Componente
tendido lo
Ref. de pieza: 18118135 Longitud variable | D/1.5 DRN80 - 100
Estructura del cable: 4G1.5 T DRL71 -100
8%)
— - % — N
Han® 6 B <« abierto (conexion de caja de bornas
M4)
Ref. de pieza: 18118143 Longitud variable | D/1.5 DRN112
Estructura del cable: 4G1.5 —_ DRL112 — 132
2%
— - % — _
Han® 6 B « abierto (conexion de caja de bornas
M5)
Ref. de pieza: 18118178 L Longitud variable | D/1.5 DRN80 - 132 .«
Estructura del cable: 4G1.5 D DRL71-132 A
%j]@ —o—gf__
Han®6 B « IS A
Ref. de pieza: 18118151 A Longitud variable | D/1.5 DRN80 - 132 A
Estructura del cable: 4G1.5 —_ DRL71-132 A

@Qt@

Han®6 B < IS A

18  Correccion - MOVIPRO® PHG2.A-A.M1-..2A-C5
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Correccion
X2012: Motor con control del freno

Cable Longitud/tipo de | Mode- Componente
tendido lo
Ref. de pieza: 18118186 Longitud variable | D/1.5 DRN80 - 112
Estructura del cable: 4G1.5 o DRL71-132
%:I]@ — @
Han® 6 B —~ ABBS8
Ref. de pieza: 18118194 Longitud variable | D/1.5 DRN80 - 112
Estructura del cable: 4G1.5 I DRL71-132
%:m] — S— IEIIIEIIEE
Han® 6 B <~ ASB8
Ref. de pieza: 18122027 Longitud variable | E/1.5 CMP63 - 80
Estructura del cable: 4G1.5 T
=
———f0E 5 :
Han® 6 B <« SB11
Ref. de pieza: 18110525 Longitud variable | E/2.5 CMP63 - 80
Estructura del cable: 4G2.5 I
=

@Q%@Lg

Han® 6 B < SB12

Correccion - MOVIPRO® PHC2.A-A.M1-.2A-C5 |




Correccion
X2012: Motor con control del freno

Potencia de la unidad UL 2,2 kW, 4 kW

Cable Longitud/tipo de | Mode- Componente
tendido lo
Ref. de pieza: 18108334 Longitud variable | D/2.5 DRN80 - 100
Estructura del cable: 4G2.5 T DRL71 -100
220
| o % — BN
Han® 6 B < abierto (conexion de caja de bornas
M4)
Ref. de pieza: 18108342 Longitud variable | D/2.5 DRN112
Estructura del cable: 4G2.5 2 DRL112 - 132
2%
Q - % =S = N AN
Han® 6 B < abierto (conexion de caja de bornas
M5)
Ref. de pieza: 18108326 .. Longitud variable | D/2.5 DRN80 - 112 .
Estructura del cable: 4G2.5 T DRL71 -100 A
@ ———q__
Han®6 B « IS L
Ref. de pieza: 18108318 A Longitud variable | D/2.5 DRN80 - 112 A
Estructura del cable: 4G2.5 2 DRL71-100 A

%:H@Q —a_}

Han®6 B < IS A

2()  correccion — MOVIPRO® PHC2.A-A. M1-..2A-C5
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Correccion 1

X2012: Motor con control del freno

Cable Longitud/tipo de | Mode- Componente
tendido lo

Ref. de pieza: 18108245 Longitud variable | D/2.5 DRN80 - 112

Estructura del cable: 4G2.5 DA DRL71 -100

%:m ———q

Han® 6 B < ABB8

O
©8

Ref. de pieza: 18108202 Longitud variable | D/2.5 DRN80 - 112

Estructura del cable: 4G2.5 D DRL71-100

E:m] —J IEIIIEIIEE

Han® 6 B < ASBS8

Ref. de pieza: 18110525 Longitud variable | E/2.5 CMP63 - 80

Estructura del cable: 4G2.5 2

@Qt = -

Han® 6 B — SB12

Potencia de la unidad 7,5 kW IEC

Cable Longitud/tipo de | Mode- Componente
tendido lo

Ref. de pieza: 18108334 Longitud variable | D/2.5 DRN80 - 100

Estructura del cable: 4G2.5 D Y DRL71 -100

e

Han® 6 B « abierto (conexion de caja de bornas
M4)

22880933/ES — 11/2017
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Correccion
X2012: Motor con control del freno

Cable Longitud/tipo de | Mode- Componente
tendido lo
Ref. de pieza: 18108342 Longitud variable | D/2.5 DRN112
Estructura del cable: 4G2.5 T DRL112 - 132
2%
— - % = LN
Han® 6 B <> abierto (conexién de caja de bornas
M5)
Ref. de pieza: 18108318 A Longitud variable | D/2.5 DRN80 - 112 A
Estructura del cable: 4G2.5 —_ DRL71-100 A
%:ﬂ@ ———q_
Han®6 B < IS A
Ref. de pieza: 18108326 .. Longitud variable | D/2.5 DRN80 - 112 .\
Estructura del cable: 4G2.5 _ DRL71-100 .\
%j]@ —o—gf__
Han®6 B « IS A
Ref. de pieza: 18108202 Longitud variable | D/2.5 DRN80 — 112
Estructura del cable: 4G2.5 —_ DRL71 -100
[
— o—— lill:i!lEEE = -
Han® 6 B < ASB8
Ref. de pieza: 18108245 Longitud variable | D/2.5 DRN80 - 112
Estructura del cable: 4G2.5 _ DRL71 -100

%:m} ——J— glin

Han® 6 B « ABB8

O
o

97 Correccion - MOVIPROP PHC2.A-A..M1-..2A-C5
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Correccion
X2012: Motor con control del freno

Cable Longitud/tipo de | Mode- Componente
tendido lo
Ref. de pieza: 18122035 Longitud variable | E/4.0 CMP63 - 100
Estructura del cable: 4G4 T
=
——0FE = :

Han® 6 B <> SB14
Potencia de la unidad 7,5 kW UL
Cable Longitud/tipo de | Mode- Componente

tendido lo
Ref. de pieza: 18120601 Longitud variable | D/4.0 DRN112 - 132
Estructura del cable: 4G4 —_ DRL112 — 132
2%
— - % — _
Han® 6 B «> abierto (conexion de caja de bornas
M5)
Ref. de pieza: 18120628 Longitud variable | D/4.0 DRN80 - 132
Estructura del cable: 4G4 _ DRL71 -90
%:m} —— @

Han® 6 B <~ ABB8
Ref. de pieza: 18121276 A Longitud variable | D/4.0 DRN80 - 132 A
Estructura del cable: 4G4 —_ DRL71-90 A

@Qt@

Han®6B < IS A

Correccion — MOVIPRO® PHC2.A-A..M1-..2A-C5




X2012: Motor con control del freno

1 Correccion

Cable Longitud/tipo de | Mode- Componente
tendido lo
Ref. de pieza: 18121284 . Longitud variable | D/4.0 DRN80 - 132 L
Estructura del cable: 4G4 T DRL71-90 A
%j]@ ——qg_
Han®6 B «> IS .\
Ref. de pieza: 18120636 Longitud variable | D/4.0 DRN80 - 132
Estructura del cable: 4G4 —_ DRL71 -90
%:m] — S— IEIIIEIIEE
Han® 6 B < ASB8
Ref. de pieza: 18122035 Longitud variable | E/4.0 CMP63 - 100
Estructura del cable: 4G4 T
=
——0FE 5 :
Han® 6 B <> SB14
Asignacién de conductores
Ref. de pieza Borna de |Color del hilo | Designacion Conexion
motor DR.. cable hibrido unidad
U1 Negro U1 Fase de motor U
VA1 Negro V1 Fase de motor V
WA1 Negro WA Fase de motor W
18108334 4a Negro 1 Freno 13 (rojo)
18108342 3a Negro 2 Freno 14 (blanco)
18118135 5a Negro 3 Freno 15 (azul)
18118143 1b Negro 4 TF/TH +
18120601 2b Negro 5 TF/TH -
Conexién a | Verde-amarillo + extremo del PE
tierra (PE) apantallado
(apantallado interior)

24 correccion — MOVIPRO® PHC2.A-A.M1-.2A-C5
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Conexién del cable hibrido

Correccion

X2012: Motor con control del freno

La siguiente imagen muestra un ejemplo para la conexion del cable hibrido a la caja
de bornas del motor. Tenga ademas en cuenta el esquema de conexiones del motor

correspondiente.

pE L GNYE
BK/W1
BK/V1
BK/U1
BK/3
A —— _—
BK/2 | SR
BK/4
BK/5
)\ w2 U2 Vv2 f
ur 1w
O O O
18014401328186635
Cable de extensiéon
Potencia de la unidad IEC/UL 2,2 kW, 4 kW
Cable Longitud/tipo de | Mode- Componente
tendido lo
Ref. de pieza: 18157475 Longitud variable | D/6.0 |Cable de conexion: Ca-

Estructura del cable: 4G6

P ——a]

Han®6 B <~ Han®6 B

ble del motor con
Han®6 B

Correccion — MOVIPRO® PHC2.A-A.M1-.2A-C5 = 2 5



X2012: Motor con control del freno

1 Correccion

Potencia de la unidad 7,5 kW IEC/UL

Estructura del cable: 4G6

o — ]

Han®6 B — Han®6 B

Cable Longitud/tipo de | Mode- Componente
tendido lo
Ref. de pieza: 18157475 Longitud variable | D/6.0 |Cable de conexion: Ca-

ble del motor con
Han® 6 B

Cable inversor de fases

NOTA

jde

Si utiliza un encoder, tenga en cuenta que necesitara adicionalmente al cable inver-
sor de fases un cable inversor de sefial de encoder. Encontrara informacién adicional

sobre los cables inversores de sefal de encoder en la descripcion de la conexion del

encoder.

Potencia de la unidad IEC/UL 2,2 kW, 4 kW

Cable Longitud/tipo de | Mode-| Esquema de conexio-
tendido lo hes

Ref. de pieza: 18113737 Longitud fija D/2.5 ut-v1
Estructura del cable: 4G2.5 —_ V1 -U1
W1 - W1
13-13
—~ —— 14 -14
15-15

Han® 6 B <> Han® 6 B TR+ —TF+

TF-—TF-

26  correccion — MOVIPRO® PHC2.A-A.M1-.2A-C5
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X2012: Motor con control del freno

Correccion 1

Potencia de la unidad 7,5 kW IEC

Cable Longitud/tipo de |Mode-| Esquema de conexio-
tendido lo nes

Ref. de pieza: 18113737 Longitud fija D/2.5 ut-v1
Estructura del cable: 4G2.5 DAY V1 -U1
W1 -Wi1

13-13

- — 14 - 14

15-15

Han® 6 B «> Han® 6 B TR+ —TF+
TF-— TF-

Potencia de la unidad 7,5 kW UL

Cable Longitud/tipo de |Mode-| Esquema de conexio-
tendido lo nes

Ref. de pieza: 18122000 Longitud fija D/6.0 u1-vi1
Estructura del cable: 4G6 DAY V1 -U1
W1 — W1

13-13

L S— 14-14

15-15

Han® 6 B <> Han® 6 B TR+ —TF+
TF- — TF-

1.7.2 Componente de conexién

Conector puente sonda térmica
Ref. de pieza: 18180264

Estructura

Médulos Pines puenteados
[B] - [B] 1-6

Conexién: Han® 6 B, macho-macho

14494361355

Correccion — MOVIPRO® PHC2.A-A.M1-.2A-C5 | 9/



X2016: Motor con control del freno

1 Correccion

1.8 X2016: Motor con control del freno

iIMPORTANTE!

Deterioro o errores de funcionamiento debido al uso de motores con rectificador del
freno integrado.

Dafos en el sistema de accionamiento o en su ambiente.

* No emplee motores con rectificador del freno integrado en combinacién con esta
unidad.

Funcion

Conexion de potencia para motor con freno hasta max. 22 kW

Tipo de conexion

Han-Modular® 10 B, hembra, 1 enclave

Esquema de conexiones

6 3
[A] M6dulo Han® C, hembra
N° Nombre Funcion
1 U Salida fase del motor U
2 \Y, Salida fase del motor V
3 w Salida fase del motor W

[C] M6dulo Han® E Protected, hembra

N° Nombre Funcién

1 TF/TH/KTY+ Sonda térmica motor (+)

2 15 Freno SEW borna 15 (azul)

3 13 Freno SEW borna 13 (roja)

4 14 Freno SEW borna 14 (blanca)
5 n.c. Sin asignar

6 TF/TH/KTY- Sonda térmica motor (-)

28 correccion — MOVIPRO® PHC2.A-A.M1-.2A-C5

22880933/ES — 11/2017



22880933/ES — 11/2017

Correccion

X2016: Motor con control del freno

Bastidor abatible

N° Nombre Funcion
- PE Conexion del conductor de puesta a tierra
1.8.1 Cable de conexién
Potencia de la unidad 11 kW IEC
Cable Longitud/tipo de | Mode- Componente
tendido lo
Ref. de pieza: 18110452 Longitud variable | D/6.0 DRN112 - 132
Estructura del cable: 4G6 I A DRL112 — 132
2%,
' o % S _
Han® 10 B « abierto (conexion de caja de bornas
M5)
Ref. de pieza: 18110479 Longitud variable | D/6.0 DRN160
Estructura del cable: 4G6 T DRL160
2%
— - % = LN
Han® 10 B « abierto (conexion de caja de bornas
M6)
Ref. de pieza: 18120644 Longitud variable | D/4.0 DRN112 - 132
Estructura del cable: 4G4 I A DRL112 — 132
2%,
— - % — _
Han® 10 B « abierto (conexion de caja de bornas
M5)

Correccion - MOVIPRO® PHC2.A-A.M1-.2A-C5 = 2O




Correccion
X2016: Motor con control del freno

Cable Longitud/tipo de | Mode- Componente
tendido lo
Ref. de pieza: 18120741 Longitud variable | D/4.0 DRN112 — 132
Estructura del cable: 4G4 T DRL112 - 132
2%
— - % = LN
Han® 10 B « abierto (conexion de caja de bornas
M6)
Ref. de pieza: 18120652 Longitud variable | D/4.0 DRN112 - 160
Estructura del cable: 4G4 I A DRL112 - 132
— ]
E:m] S — il
Han® 10 B «> ABB8
Ref. de pieza: 18146252 Longitud variable | D/4.0 DRNB80 - 132.4
Estructura del cable: 4G4 T DRL71 —90.L
Ej]@ ——q_
Han® 10 B < 1S2 A
Ref. de pieza: 18146228 A Longitud variable | D/4.0 DRN80 - 132A
Estructura del cable: 4G4 I A DRL71-90A
Ejm g}
Han® 10 B < 1S2 A
Ref. de pieza: 18123562 . Longitud variable | D/6.0 DRN160..
Estructura del cable: 4G6 _ DRL160.L

E:m — —— -

Han® 10B «— ADB2 .

O
o

3  correccion - MOVIPRO® PHC2.A-A.M1-..2A-C5
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X2016: Motor con control del freno

Correccion 1

Cable Longitud/tipo de | Mode- Componente
tendido lo

Ref. de pieza: 18123570 A Longitud variable | D/6.0 DRN160A

Estructura del cable: 4G6 DY DRL160A

E:m ———— lill:illEE%
Han® 10B < ADB2 A

Ref. de pieza: 18110436 Longitud variable | D/6.0 DRN160
Estructura del cable: 4G6 DA DRL160

@Qt@m[j

Han® 10 B < ABB8

Uy

Ref. de pieza: 18110533 Longitud variable | E/6.0 CMP80 - 100

Estructura del cable: 4G6 I

@Qt = -

Han® 10 B — SBB6

Ref. de pieza: 18122051 Longitud variable | E/4.0 CMP63 — 100
Estructura del cable: 4G4 DAY

@Q%@Lg 2

Han® 10 B —~ SB14

22880933/ES — 11/2017
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1

Correccion
X2016: Motor con control del freno

Potencia de la unidad 11 kW UL

Cable Longitud/tipo de | Mode- Componente
tendido lo
Ref. de pieza: 18110452 Longitud variable | D/6.0 DRN180
Estructura del cable: 4G6 T DRL180
220
| o % — BN
Han® 10 B « abierto (conexion de caja de bornas
M5)
Ref. de pieza: 18110479 Longitud variable | D/6.0 DRN180
Estructura del cable: 4G6 2 DRL180
2%
Q - % =S = N AN
Han® 10 B « abierto (conexion de caja de bornas
M6)
Ref. de pieza: 18110436 Longitud variable | D/6.0 DRN180
Estructura del cable: 4G6 T DRL180
—— 3
E:m S — ja
Han® 10 B < ABB8

Ref. de pieza: 18123562 . Longitud variable | D/6.0 DRN180.L
Estructura del cable: 4G6 2 DRL180.L

E:I]E ———— glin

Han® 10B < ADB2 .\

o
o
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Correccion
X2016: Motor con control del freno

Cable Longitud/tipo de | Mode- Componente
tendido lo
Ref. de pieza: 18123570 A Longitud variable | D/6.0 DRN180A
Estructura del cable: 4G6 T DRL180A
E:m — liﬂ:ﬂlEEé
Han® 10 B — ADB2 A
Ref. de pieza: 18110533 Longitud variable | E/6.0 CMP80 - 100
Estructura del cable: 4G6 I
=1

Han® 10 B «— SBB6
Potencia de la unidad 15 kW IEC
Cable Longitud/tipo de | Mode- Componente

tendido lo
Ref. de pieza: 18110452 Longitud variable | D/6.0 DRN180
Estructura del cable: 4G6 R DRL180
2)%)

! - % ————— N

Han® 10 B « abierto (conexion de caja de bornas
M5)
Ref. de pieza: 18110479 Longitud variable | D/6.0 DRN180
Estructura del cable: 4G6 I DRL180
20

— - % —— _

Han® 10 B « abierto (conexion de caja de bornas
M6)

Correccion - MOVIPRO® PHC2. A-A.M1-.2A-C5 = 33




1 Correccion

X2016: Motor con control del freno

@QE =E

Han® 10 B — SBB6

Cable Longitud/tipo de | Mode- Componente
tendido lo
Ref. de pieza: 18110436 Longitud variable | D/6.0 DRN180
Estructura del cable: 4G6 o DRL180
E:m — @
Han® 10 B —~ ABBS8
Ref. de pieza: 18123562 L Longitud variable | D/6.0 DRN180..
Estructura del cable: 4G6 I DRL180..
E:m] —J l§||:§|lEE§
Han® 10B — ADB2 _L
Ref. de pieza: 18123570 A Longitud variable | D/6.0 DRN180A
Estructura del cable: 4G6 T DRL180A
E:m — IEIIIEIIEE§
Han® 10 B — ADB2 A
Ref. de pieza: 18110533 Longitud variable | E/6.0 CMP80 - 100
Estructura del cable: 4G6 I
=

34 Correccién — MOVIPRO® PHC2.A-A..M1-..2A-C5
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Correccion 1

X2016: Motor con control del freno

Potencia de la unidad 15 kW UL

Cable Longitud/tipo de | Mode- Componente
tendido lo

Ref. de pieza: 18121985 Longitud variable | D/10.0 DRN180

Estructura del cable: 4G10 DAY DRL180

0 e, = -

Han® 10 B « abierto (conexion de caja de bornas

AE)
Ref. de pieza: 18118208 A Longitud variable |D/10.0 DRN180A
Estructura del cable: 4G10 A DRL180A

E:I]D ——2—y

Han® 10 B <~ ADB2A

Ref. de pieza: 18123589 L Longitud variable |D/10.0 DRN180..
Estructura del cable: 4G10 DAY DRL180..

E:DD — S — l§||:§|lEE

Han® 10 B <> ADB2 L

22880933/ES — 11/2017
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1 Correccion

X2016: Motor con control del freno

Asignacioén de conductores

Ref. de pieza Borna de |Color del hilo | Designacién Conexion
motor DR.. cable hibrido unidad
U1 Negro U1 Fase de motor U
V1 Negro V1 Fase de motor V
W1 Negro W1 Fase de motor W
4a Negro 1 Freno 13 (rojo)
18110452 3a Negro 2 Freno 14 (blanco)
18110479 5a Negro 3 Freno 15 (azul)
18121985 1b Negro 4 TF/TH +
2b Negro 5 TF/TH -
Conexién a | Verde-amarillo + extremo del PE
tierra (PE) apantallado
(apantallado interior)

Conexién del cable hibrido

La siguiente imagen muestra un ejemplo para la conexion del cable hibrido a la caja
de bornas del motor. Tenga ademas en cuenta el esquema de conexiones del motor
correspondiente.

pg L GNYE
BK/W1
BK/V1
BK/U1
BK/3
BKA ISR RNt e
BK2 [—— B R
A%
BK/4
BKI/5
)\ w2 U2 Vv2 f
Ul Vi wi
O O ©

18014401328186635

36 | correccion - MOVIPRO® PHC2.A-A. M1-..2A-C5
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Cable de extension

Potencia de la unidad 11 kW IEC/UL

Correccion
X2016: Motor con control del freno

Cable Longitud/tipo de | Mode- Componente
tendido lo
Ref. de pieza: 18164226 Longitud variable | D/6.0 |Cable de conexion: Ca-
. EETTES ble del motor con
Estructura del cable: 4G6 SR Han® 10 B
— S—
Han® 10 B «<» Han® 10 B
Potencia de la unidad 15 kW IEC
Cable Longitud/tipo de | Mode- Componente

tendido lo

Ref. de pieza: 18164226
Estructura del cable: 4G6

D%

Han® 10 B < Han® 10 B

Longitud variable | D/6.0 |Cable de conexion: Ca-
—.ees ble del motor con
Han® 10 B

Cable inversor de fases

NOTA

jde

Si utiliza un encoder, tenga en cuenta que necesitara adicionalmente al cable inver-
sor de fases un cable inversor de sefial de encoder. Encontrara informacién adicional

sobre los cables inversores de senal de encoder en la descripcion de la conexion del

encoder.

Correccion - MOVIPRO® PHC2. A-A.M1-.2A-C5 | 3/




1 Correccion

Ajustes

Potencia de la unidad 11 kW IEC/UL

Cable Longitud/tipo de |Mode-| Esquema de conexio-
tendido lo hes
Ref. de pieza: 18119638 Longitud fija D/6.0 u1-vi1
Estructura del cable: 4G6 —_ V1 -U1
W1 - W1
13-13
% 14 - 14
15-15
Han® 10 B < Han® 10 B TF+—TF+
TF--TF-
Potencia de la unidad 15 kW IEC/UL
Cable Longitud/tipo de | Mode-| Esquema de conexio-
tendido lo nes
Ref. de pieza: 18113745 Longitud fija D/10.0 u1-vi1
Estructura del cable: 4G10 _ V1 -U1
W1 -W1
13-13
% 1414
15-15
Han® 10 B < Han® 10 B TR+ —TF+
TF-—TF-

1.9 Ajustes

Durante la puesta en marcha se parametrizan y/o se instalan los distintos componen-

tes de la unidad:

* Parametrizacion del médem de radio

* Instalacion del programa de usuario de la unidad de ordenador

« Parametrizacion del variador de frecuencia

Para establecer la comunicacion con el controlador de la unidad, utilice la interfaz

X4223 (Interfaz de servicio Ethernet de la unidad de comunicacion y control).

En el estado de entrega y después de una reparacion, la unidad de comunicacion y

control tiene los siguientes ajustes IP:
+ Direccion IP de la unidad de ordenador: 192.168.1.99

» Direccion IP médem de radio (si existe): 192.168.1.100
* Mascara de subred: 255.255.255.0

38  correccion - MOVIPRO® PHC2.A-A.M1-.2A-C5
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Correccién
Mensajes de estado y de fallo

110 Mensajes de estado y de fallo

El indicador de estado de la unidad muestra el estado de funcionamiento actual. En
los mensajes de estado y de fallo se distingue entre los mensajes de la unidad y los
del programa de usuario. Mensajes de estado y de fallo de la unidad se emiten siem-
pre si no esta activo ningun programa de usuario.
Encontrara mas informacion sobre los posibles mensajes de estado y de fallo del pro-
grama de usuario en la documentacion del programa de usuario (para la correspon-
diente solucion de sistema). Si fuera necesario, dirijase a SEW-EURODRIVE.
NOTA

i Si esta desconectada la funcion de vigilancia del tiempo de desbordamiento del indi-
cador de estado, se indica el ultimo estado emitido por el programa de usuario.
Desconecte por ello solo en casos excepcionales la funcion de vigilancia del tiempo
de desbordamiento. Informe al personal de manejo sobre este estado.
La siguiente tabla muestra los mensajes de estado y de fallo de la unidad:

Cdédigo Causa posible Medida

SEW + Tension de alimentacion de
24 V CC de la unidad de co-
municacion y control esta apli-
cada.

BLx * Launidad se esta iniciando, el |+ Si el mensaje de estado se
valor x indica el estado del presenta permanentemente,
Bootloader. dirijase al servicio de atencion

al Cliente de
SEW-EURODRIVE.

BLR » El Bootloader esta en marcha, | Cargue un programa de usua-
en la unidad no hay ningun rio valido a la unidad.
programa de usuario valido.

........... » El programa de usuarioyano |« Reinicie la unidad. Compruebe
ha actualizado dentro de 3 s se la unidad arranca correcta-
los valores en el indicador de mente. Si la unidad no arran-
estado. Hay un fallo en el pro- ca, vuelva a cargar el progra-
grama de usuario, en la unidad ma de usuario a la unidad.

o en el bus de sistema interno. |, Si el mensaje de estado se
presenta repetidamente duran-
te el funcionamiento, dirijase al
servicio de atencién al Cliente
de SEW-EURODRIVE.

SF 888 * Launidad no puede arrancar |+ Dirijase al servicio de atencién

después de encenderla. La al cliente de
unidad de comunicacién y con- SEW-EURODRIVE.
trol tiene un fallo grave.

Correccion — MOVIPRO® PHC2.A-A..M1-..2A-C5
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1 Correccion

Planos dimensionales

1.1 Planos dimensionales

1111 2.2 kW/4 kW/7.5 kW

El plano dimensional muestra las medidas mecanicas de la unidad en mm:

2,2 kW

Zu—,

4@» -

@@@@ © %@%% —. — @@

o/l o

OO0
O
ss

155
149
134
‘ I
(¥
0)

570 137
540
3445
N~
N
+ +| [l
[]] -
0 oW mi/aa
™ <
= /]
ol O &
3| 5 M32x1.5
6.5 | M8x25 (4x)
4 |
&%ftﬁﬁ Eé%%ﬂﬁ%%%éﬂé%%Eﬁ
o
o
(32]
A
18014404377576459

4 O Correccién — MOVIPRO® PHC2.A-A..M1-..2A-C5

22880933/ES — 11/2017



22880933/ES — 11/2017

Correccion 1

Planos dimensionales
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El espacio libre recomendado en el plano dimensional para cables de conexion y co-
nectores enchufables puede variar en funcién de los cables utilizados.

Respete en caso de las unidades con conectores enchufables laterales un espacio li-
bre minimo de 300 mm.
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