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VSeobecné upozornenia
Pouzivanie dokumentacie

1 VSeobecné upozornenia

11 Pouzivanie dokumentacie

Tato dokumentéacia je sucastou vyrobku. Dokumentacia sa obracia na v8etky osoby,
ktoré vykonavaju na vyrobku montazne a instalaéné prace, prace na uvedeni do pre-
vadzky a servisné prace.

Zabezpecte, aby bola tato dokumentacia dostupna v Citatelnom stave. Zabezpecdte,
aby si pracovnici zodpovedni za zariadenie a riadiaci pracovnici prevadzky, ako aj
pracovnici, ktori pracuju na produkte na vlastnu zodpovednost, tento navod uplne pre-
Citali a porozumeli jeho obsahu. V pripade nejasnosti alebo ak potrebujete dalSie in-
formacie sa obratte na SEW-EURODRIVE.

1.2 Struktura vystraznych upozorneni

1.21 Vyznam signalnych slov

Nasledujuca tabufka uvadza odstuprfiovanie a vyznam signalnych slov vystraznych
upozorneni.

Signalne slovo Vyznam Nasledky pri nereSpektovani

A NEBEZPECENSTVO Bezprostredne hroziace nebezpe-|Smrt alebo tazké poranenia
Censtvo

A VYSTRAHA Mozna, nebezpecna situacia Smrt alebo tazké poranenia

A POZOR Mozna, nebezpecna situacia Lahké poranenia

UPOZORNENIE

Nebezpec€enstvo vzniku hmotnych | PoSkodenie systému pohonu alebo
8kéd jeho okolia

DOLEZITE

Uzito¢na informacia alebo tip: Ulah-
Cuje zaobchadzanie so systémom
pohonu.

1.2.2 Struktura vystraznych upozorneni vzt'ahujtcich sa na uréity odsek

Vystrazné pokyny vztahujuce sa na urcity odsek neplatia iba pre Specialnu manipula-
ciu, ale pre viacero manipulacii v ramci jednej témy. PouZzité vystrazné symboly upo-
zorfiuju na vSeobecné alebo Specifické nebezpecenstvo.

Tu je uvedena formalna Struktura vystrazného upozornenia tykajuceho sa urcitého od-
seku:

SIGNALNE SLOVO!

Druh a zdroj nebezpecenstva.

MozZné désledky pri nereSpektovani pokynov.
» Opatrenia na odvratenie nebezpecenstva.

1.2.3 Struktuara vlozenych vystraznych pokynov

Vlozené vystrazné upozornenia su vlozené priamo do navodu na manipulaciu pred
nebezpeénym ukonom.

Tu je uvedena formalna Struktura vlioZzeného vystrazného pokynu:

A SIGNALNE SLOVO! Druh a zdroj nebezpe&enstva. Mozné dosledky pri nere$pek-
tovani pokynov. Opatrenia na odvratenie nebezpedenstva.
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VsSeobecné upozornenia
Naroky vyplyvajuce z ru¢enia

1.3 Naroky vyplyvajuce z ru€enia

Dodrziavajte informéacie uvedené v tejto dokumentacii. Je to predpokladom pre bezpo-
ruchovl prevadzku a splnenie pripadnych narokov vyplyvajucich z rucenia. Pred
pracou na produkte si najprv precitajte dokumentaciu!

14 Obsah dokumentacie

Tato verzia navodu na obsluhu je originalne vyhotovenie.

Tato dokumentacia obsahuje bezpeénostno-technické doplnenie a prilohy tykajuce sa
bezpecného pouzitia.

1.5 Vylué€enie zakonnej zodpovednosti

Dbajte na informacie uvedené v tejto dokumentacii. Je to zakladna podmienka bez-
pecnej prevadzky. Len za uvedenych podmienok dosiahnu vyrobky svoje vlastnosti a
vykon. Za 8kody na zdravi osbb, vecné Skody alebo Skody na majetku, ktoré vzniknu
kvéli nedodrziavaniu navodu na obsluhu, neprebera spolo¢nost SEW-EURODRIVE
Ziadne ru¢enie. SEW-EURODRIVE v takychto pripadoch nepripusta ru€enie za vecné
nedostatky.

1.6 Znacky a nazvy vyrobkov

Znacky a nazvy vyrobkov uvedené v tomto dokumente su obchodné znacky alebo za-
pisané obchodné znacky prislusnych drzitefov vlastnickeho prava.

1.7 Poznamka k autorskym pravam

© 2016 SEW-EURODRIVE. V8etky prava vyhradené. Zakazané je akékolvek — aj
Ciasto€né — rozmnozovanie, upravovanie, Sirenie a ostatné zhodnocovanie.

1
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2 Bezpecnostné pokyny

Uvodné poznamky

2 Bezpecnostné pokyny

2.1 Uvodné poznamky

Nasledujuce zakladné bezpelnostné pokyny slizia na to, aby zabranili poraneniu
0s0b a vecnym Skodam, a vztahuju sa predovSetkym na pouZitie tu dokumentovanych
produktov. Ak sa dodatoCne pouZiju dalSie komponenty, dodrZujte ich vystrazné a
bezpecnostné komponenty.

2.2 Povinnosti prevadzkovatela

Zabezpecte reSpektovanie a dodrziavanie zakladnych bezpecénostnych pokynov. Uisti-
te sa, Ze pracovnici zodpovedni za produkt a za jeho prevadzku, ako aj pracovnici,
ktori pracuju na zariadeni na vlastnu zodpovednost, Uplne predcitali tento navod a
porozumeli jeho obsahu. Pri nejasnostiach alebo dalSej potrebe informacii sa obratte
na SEW-EURODRIVE.

Ako prevadzkovatel zabezpecte, aby vSetky nasledne vykonané prace vykonaval len
odborny personal:

* Preprava
e Ulozenie
 Montaz

* InStalacia a zapojenie

* Uvedenie do prevadzky

+ Udrzba a servis

» Vyradenie z Cinnosti

+ Demontaz

+ Likvidacia

Zabezpeclte, aby osoby pracujuce s produktom dodrziavali nasledujiuce predpisy,

ustanovenia, podklady a pokyny:

* narodné a regionalne bezpeénostné predpisy a predpisy na ochranu zdravia pri
praci;

+ vystrazné a bezpeénostné Stitky na produkte;

+ vSetky dalSie projektovacie podklady, navody na instalaciu a uvedenie do prevadz-
ky, schémy a plany zapojenia;

+ poskodené produkty nemontujte, neinstalujte a neuvadzajte do prevadzky;
+ vSetky udaje a nariadenie Specifické pre dané zariadenie;

zabezpedte, Ze pristroje, v ktorych je produkt namontovany, su vybavené doplnkovymi
kontrolnymi a ochrannymi vybaveniami. DodrZuje pri tom platné bezpecnostné
ustanovenia a zakony o technickych pracovnych prostriedkoch a predpisy o BOZP.
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Bezpecnostné pokyny
Cielova skupina

2.3 Cielova skupina

Odborni pracovnici
na mechanické
prace

Odborni pracovnici
na elektrotechnic-
ké prace

Poucené osoby

VSetky mechanické prace smie vykonavat vyluéne vySkoleny odborny pracovnik. Od-
borni pracovnici v zmysle tejto dokumentacie su osoby, ktoré boli oboznamené s kon-
Strukciou, mechanickou instalaciou, odstrafiovanim poruch a udrzbou vyrobku a maju
nasledujucu kvalifikaciu:

» kvalifikacia v odbore mechaniky podra narodnych platnych predpisov,
» znalost tejto dokumentacie.

VSetky elektrotechnické prace smie vykonavat vylu€ne vyskoleny odborny elektro-
technicky pracovnik. Odborni elektrotechnicki pracovnici v zmysle tejto dokumentacie
su osoby, ktoré boli oboznamené s instalaciou, uvedenim do prevadzky, odstrariova-
nim poruch a udrzbou vyrobku, a maju nasledujicu kvalifikaciu:

+ kvalifikacia v odbore elektrotechniky podla narodnych platnych predpisov,
+ znalost tejto dokumentacie.

Osoby musia byt preto oboznamené s platnymi bezpe¢nostnymi predpismi, zakonmi a
inymi normami, smernicami a zakonmi uvedenymi v tejto dokumentacii. Uvedené oso-
by musia mat prevadzkovatefom vyslovne udelené opravnenie na uvadzanie do pre-
vadzky, programovanie, parametrizaciu, oznaCovanie a uzemnovanie zariadeni, sys-
témov a pradovych okruhov.

VSetky prace v ostatnych oblastiach ako je preprava, uskladnenie, prevadzka a lik-
vidacia smu vykonavat' vylu€ne tie osoby, ktoré boli dostatoCne poucené. Toto po-
u€enie umozni osobam vykonavat potrebné Cinnosti a pracovné kroky bezpec€ne a
v sulade s ucelom pouZitia.

24 Pouzivanie v sulade s u€elom vyuzitia

Produkt je ur€eny na zabudovanie do elektrickych zariadeni alebo strojov.

Pri inStalacii do elektrickych zariadeni alebo strojov je ich uvedenie produktu do pre-
vadzky zakazané, kym sa nezisti, Ze stroje zodpovedaju lokalnym zakonom a smerni-
ciam. Pre europsky priestor platia napriklad smernica o strojovych zariadeniach
2006/42/ES a smernica o elektromagnetickej kompatibilite 2014/30/EU. Dodrzujte pri
tom normu EN 60204-1 (Bezpecnost strojov — Elektrické vybavenie strojov). Produkt
spifia poziadavky smernice o nizkom napéti 2014/35/EU.

Normy uvedené vo vyhlaseni o zhode su na produkt aplikované.

Pristroje je mozné vybavit na mobilné aj stacionarne pouZitie. Motory musia byt vhod-
né pre prevadzku na meniCoch. Na produkt nesmiete pripajat Ziadne dalSie zataze.
V Ziadnom pripade sa na produkt nesmie pripojit kapacitna zataz!

Produkt je mozné prevadzkovat v priemyselnych aj komerénych pristrojoch nasleduju-
cich motorov:

+ Trojfazové asynchréonne motory s rotorom nakratko

* Permanentne zmagnetizované trojfazové synchrénne motory

Technické udaje, ako aj Udaje o podmienkach pripojenia, st uvedené na typovom Stit-
ku a v kapitole "Technické udaje" v tejto dokumentécii. Udaje a podmienky bezpod-
mienecne dodrZiavajte.

Ked produkt nepouzivate v sulade s u¢elom alebo neodborne, hrozi nebezpecenstvo
tazkého poranenia os6b alebo vecnych skéd.
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2 Bezpecnostné pokyny

Funk&na bezpecnostna technika

241 Pouzitie v zdvihacej technike

Nebezpe€enstvo usmrtenia padajucim zariadenim v zdvihacej funkcii, pri pouziti
produktu v zdvihacej funkcii dodrzujte nasledovné:

* Muste pouzivat mechanické ochranné zariadenia.
» Musite vykonat uvedenie zariadenia do prevadzky v zdvihacej funkcii.

25 Funkéna bezpecnostna technika

Ak to tato dokumentacia vyslovne povoluje, nesme produkt bez nadradenych bezpec-
nostnych systémov vnimat Ziadne bezpe&nostné funkcie.

2.6 Preprava

Dodavku hned po prijati skontrolujte na pritomnost’ $kdd spésobenych prepravou. Po-
Skodenie ihned ozndmte dopravcovi. Ak je produkt poSkodeny, nesme sa vykonavat
Ziadna montéaz, instalacia ani uvedenie do prevadzky.

Pri preprave dodrzujte tieto pokyny:

« Zabezpecte, aby produkt po€as prepravy nebol vystaveny mechanickym narazom.

* Pred prepravou nasadte na konektory ochranné krytky, ktoré su su€astou dodav-
ky.

* Pri preprave ulozte produkt na chladi¢e alebo na stranu bez konektorov.

* Ak st nosné oka k dispozicii, vzdy ich pouzite.

Ak je to potrebné, pouzivajte vhodné, dostatone dimenzované prepravné prostriedky.

ReSpektujte pokyny ohladom klimatickych podmienok, ktoré su uvedené v kapitole
"Technické udaje" v tejto dokumentacii.

2.7 InStalacia/montaz

Dbajte na to, aby instalacia a chladenie produktu prebiehalo v sulade s predpismi uve-
denymi v tejto dokumentacii.

Produkt chrante pred silnym mechanickym namahanim. Produkt a jeho montazne
diely sa nesmu dostat na chodnik ani na cestu. Zvlast pri preprave a manipulacii sa
nesmu ohnut Ziadne konstrukéné prvky alebo sa zmenit izolané vzdialenosti.
Elektrické komponenty sa nesmu mechanicky poskodit’ alebo znidit.

Dbajte na dodrzanie upozorneni v kapitole "Mechanicka inStalacia" v tejto dokumenta-
Cii.
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2.71

2.8

2.81

2.8.2

Bezpecnostné pokyny
Elektrické pripojenie

Obmedzenie pouzitia

Pokial nie je vyslovne uvedené inak, su nasledujice spbsoby pouzitia zakazané:

+ Pouzitie v prostredi s nebezpecenstvom vybuchu

* Pouzitie v prostredi so Skodlivymi olejmi, kyselinami, plynmi, parami, prachmi a
Ziareniami

» Pouzitie s nepovolene vysokymi mechanickymi zatazeniami vibraciami a narazmi,
vychadzajucimi z poziadaviek normy EN 61800-5-1

* PouZitie v nadmorskej vySke vyssej ako 4000 m n. m.

Produkt mozno za nasledujucich okrajovych podmienok pouzivat v nadmorskych vys$-
kach od 1 000 m do maximalne 4 000 m:

» Zohladnite znizeny trvaly menovity prud, pozri kapitolu "Technické data" v doku-
mentacii.

* VzdusSna a plaziva vzdialenost su od vysky 2 000 m n. m. postacujuce podla nor-
my EN 60664 iba pre prepatovu kategoriu Il. Ak sa pre instalaciu vyzaduje kategé-
ria prepatia lll podfa EN 60664, musite znizit prepatia siete kategérie Il pomocou
externej ochrany pred prepatim na kategoriu II.

* Ak sa poZaduje bezpeé&né elektrické odpojenie, musite ho realizovat’ v nadmorskej
vy8ke nad 2 000 m mimo produktu (bezpelné elektrické oddelenie podla
EN 61800-5-1, resp. EN 60204-1).

Elektrické pripojenie
Kym zacénete s produktom pracovat, oboznamte sa s platnymi narodnymi predpismi o
BOZP.

Elektricku instalaciu realizujte podla prislusnych predpisov (napr. prierezy kablov, iste-
nie, pripojenie ochranného vodica). V tejto dokumentacii su uvedené dalSie pokyny.
Zabezpedte, aby boli po elektrickej inStalacii spravne umiestnené vSetky potrebné
kryty.

Ochranné opatrenia a ochranné zariadenia musia vyhovovat platnym predpisom (na-
pr. EN 60204-1 alebo EN 61800-5-1).

Potrebné ochranné opatrenia

Ubezpecte sa, Ze produkt je riadne pripojeny k ochrannému uzemneniu.

Stacionarne pouzitie

Potrebné ochranné opatrenia pre produkt su:

Sposob prenosu energie Ochranné opatrenie

Priame napajanie zo siete * Ochranné uzemnenie
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2 Bezpecnostné pokyny

Bezpecné oddelenie

2.9 Bezpecné oddelenie

Produkt spifia vSetky poziadavky pre bezpedné odpajanie medzi vykonovymi a
elektronickymi pripojmi podfa EN 61800-5;1. Na zarulenie bezpelného odpojenia
musia vSetky pripojené elektrické obvody splfiat poziadavky na bezpeé&né odpojenie.

210 Uvedenie do prevadzky/prevadzka
Dodrzujte varovné pokyny uvedené v kapitolach "Uvedenie do prevadzky" a "Prevadz-
ka" v tejto dokumentacii.
Uistite sa, Ze su dodané prepravné poistky uvolnené.

Monitorovacie a ochranné zariadenia alebo stroja sa nesmu vyradovat' z funkcie ani
pri skuSobnej prevadzke.

Kym zapnete napajacie napéatie, zabezpecte, aby boli pripajacie skrine zatvorené a
zaskrutkované.

PoCas prevadzky sa na produktoch, podla druhu ich krytia, méZu nachadzat rézne
sucasti pod napatim, neizolované sucasti, pripadne aj pohyblivé alebo otacajuce sa
sucasti, ako aj horuice povrchy.

Pri pouziti so zvySenym potencialom ohrozenia mézu byt potrebné pridavné ochranné
opatrenia. Po kazdej modifikacii skontrolujte u€innost ochrannych zariadeni.

Pri zmenach oproti normalnej prevadzke produkt odpojte. MoZnymi zmenami su napr.
zvySené teploty, zvuky alebo vibracie. Zistite pri¢inu. Pripadne sa poradte so spolo¢-
nostou SEW-EURODRIVE.

V zapnutom stave sa na vSetkych pripojoch vedenia a na nich pripojenych kabloch a
svorkach vyskytuju nebezpeléné napétia. To sa deje aj vtedy, ked je produkt za-
blokovany a motor odstaveny.

Pocas prevadzky neodpajajte spojenie s produktom.

Tak by mohli vzniknut' nebezpeéné svetelné obliky, ktorych nasledkom by bolo vecné
poskodenie produktu.

Ak produkt odpojite od napajania napéatim, nedotykajte sa vodivych &asti produktu a
vykonovych pripojov pre mozné nabité kondenzatory. DodrZujte nasledujuci minimalny
¢as chodu:

10 minut.
Dodrziavajte k tomu aj upozorfiovacie tabulky na produkte.

Zhasnutie prevadzkovej LED diédy ako aj ostatnych indikatorov neznamena, Ze
produkt je odpojeny od siete a bez napéatia.

Mechanické blokovanie alebo interné bezpecnostné funkcie produktu mézu mat za
nasledok odstavenie motora. Odstranenie pri€iny poruchy alebo reset mézu viest k to-
mu, Ze sa pohon znova samocinne spusti. Ak to pre pohanany stroj nie je z bezpec-
nostnych dévodov pripustné, tak pred tym, ako zalnete s odstrdnenim poruchy,
produkt najprv odpojte zo siete.

Nebezpecéenstvo popalenia: Povrchova teplota produktu méze pocas prevadzky pred-
stavovat viac ako 60 °C!

Pocas prevadzky sa produktu nedotykajte.
Kym sa produktu dotknete, nechajte ho dostatoéne vychladnut
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3
3.1

3.2

Typovy stitok

Konstrukcia jednotky

Typovy Stitok
Konstrukcia jednotky
Nasledujuci obrazok znazorfiuje priklad typového Stitku.
= —
2= | VRV P O
s =
5 =MCLTPB00405A3400
S ==SEW Part No: 18251803
= S/Ware : 2.00
» ==Risk of Electric Shock Input | Output
S = Power down for V_|380-480 | 0-500
L === 5min before o 3 3
= i removing
g cover CAUTION F(Hz)| 50/60 0-500
- === SCCR: Refer to User Guide | | (A) 11 9.5
% = fOT rating and protection kW 4
3 == |P20Indoor Use Only
3 — WWW. sew-eurodrlve com
2= e ° @ -
y——— A [ H [ LlstedZADO
= ——— TOVRheinla d I"E1g°5“7v6§q
18014412064772491

Typové oznacenie

Priklad: MCLTP-B 0015-2B1-4-00 (60 Hz)

Nazov produktu MCLTP | MOVITRAC® LTP-B
Verzia B Stav verzie typového radu
Odporucany vykon motora 0015 [0015=1,5kW
Pripajacie napéatie 2 2=200-240V
5=380-480V
6 =500 -600V
Odrusenie na vstupe B 0 =trieda 0
A = trieda C2
B = trieda C1
Druh zapojenia 1 1 = 1-fazovy
3 = 3-fazovy
Kvadranty 4 4 = 4-kvadrantova prevadzka

Vyhotovenie

00 00 = Standardny kryt IP20
10 = skrinka IP66/NEMA 4X
10 = skrinka IP55/NEMA 12K

Variant s narodnymi Speci-
fikamiskrina bud vetrana
externym vetranim alebo
nalezite dimenzovana.

(60 Hz)

Vyhotovenie 60 Hz
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3 Konstrukcia jednotky

Konstrukcia Standardného menica

3.3 Konstrukcia Standardného menicéa

3.31 Meni¢ v ochrannom kryti IP20/NEMA 1

Nasledujice meni¢e maju tu zobrazenu skrinku:

Menovité sietové napatie Vykon menic€a
230V 0.75-5.5 kW
400V 0.75 - 11 kW
575V 0.75 - 15 kW

(1]
(2]
(3]
(4]
5]
(6]
[7]
(8]

[2] { a3}
§ o]eo]o
[3] -

[4] 123456 78010111213
00000000000

(5] e —
(6] ffgi‘j (8]
y 0661000

17957766667
Lista pripajacich svoriek PE, -DC, L1/L, L2/N, L3
Pomocna karta s obsadenim svoriek a s parametrami Basic
Klavesnica so 6-miestnym 7-segmentovym zobrazenim
Lista riadiacich svoriek (zasuvatelna)
Komunikacny konektor RJ45
Opc¢ny konektor
Lista pripajacich svoriek PE, +, BR, U, V, W

Lista svoriek relé (zasuvatelnd)
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Konstrukcia jednotky
Konstrukcia Standardného menica

3.3.2

22872264/SK — 09/2016

Meni¢ v ochrannom kryti IP66/NEMA 4X

Nasledujice meni¢e maju tu zobrazenu skrinku:

Menovité siet'ové napatie Vykon menic¢a
230V 0.75 -4 kW
400V 0.75-7.5 kW
575V 0.75 - 11 kW
o
(1 (1
@E
[2] Cellw) [2]
6] ] N (3] 6] ] e [3]
99959 [4] 9995%) [4]
[7] - ;44@ [7] - ;”J«»R
VORI’ [5] VORI’ [5]
oo ©0o) oo ©0
Le @l Le @
17957961099
[11  Zobrazenie plného textu/6-miestne 7-segmentové zobrazenie
[2] Klavesnica
[3] Lista riadiacich svoriek (zasuvatelna)
[4] Lista svoriek relé (zasuvatelnd)

(3]
6]
(7]

Lista pripajacich svoriek PE, L1/L, L2/N, L3, -DC, +, BR, U, V, W
Komunikacény konektor RJ45
Opény konektor
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Konstrukcia Standardného menica

3 Konstrukcia jednotky

3.3.3 Meni¢ v ochrannom kryti IPS5/NEMA 12K

Nasledujice meni¢e maju tu zobrazenu skrinku:

(1]
(2]
(3]
(4]
(3]
(6]
[7]

Zobrazenie plného textu/6-miestne 7-segmentové zobrazenie
Klavesnica

Lista riadiacich svoriek (zasuvatelna)

Op¢ny konektor

Lista svoriek relé (zasuvatelna)

Komunikaény konektor RJ45

Menovité siet'ové napatie Vykon menic¢a
230V 5.5 —-75kwW
400V 11 — 160 kW
575V 15 - 110 kW
i & R i

: (1] L1 (1]

iF 2 IF 2

(3]

— [4]

[5]

6]

—[7]

17957963531

Lista pripajacich svoriek PE, L1/L, L2/N, L3, -DC, +, BR, U, V, W
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InStalacia 4
VSeobecné pokyny

4 InStalacia

4.1 VSeobecné pokyny

* Menic€ pred inStalaciou dékladne skontrolujte na pritomnost’ poSkodeni.

* Meni€ uskladnite v obale, kym ho nebudete potrebovat. Miesto uskladnenia musi
byt suché a Cisté a teplota okolia musi byt medzi -40 °C a +60 °C.

* Meni€ instalujte na rovnom, zvislom, nehorfavom povrchu bez vibracii, vo vhod-
nom puzdre. Ak je potrebny ur€ity druh ochrany IP, musite dodrziavat EN 60529.

» Zapalné latky drzte mimo dosahu menica.
« Zabrarte vniknutiu vodivych alebo horfavych cudzich telies.

» Relativna vlhkost vzduchu sa musi udrziavat pod hodnotou 95 % (orosenie je ne-
pripustné).

» Chranite menic IP55/IP66 pred priamym slne€nym Ziarenim. V exteriéri pouzivajte
kryt.

* Meni€e m6Zu byt naindtalované vedla seba. Dostato€ny volny priestor na vetranie
medzi jednotlivymi pristrojmi je zaruCeny. Ked sa ma inStalovat meni¢ cez iny
meni¢ alebo iny pristroj odovzdavajuci teplo, vertikalna minimalna vzdialenost
predstavuje 150 mm. Aby bolo umoZnené vlastné chladenie, musi byt spinacia
skrifia bud vetrana externym vetranim alebo néaleZite dimenzovana. Pozri kapitolu
"Kryty IP20: Montéz a priestor potrebny na montaz" (— B 21).

* Povolené teploty okolia su definované v kapitole "Podmienky okolia" (— B 177).

* Montaz na kolajnice tvaru U je mozna iba pri nasledujucich meni¢och ochranného
krytia IP20.

- 230V:0.75-2.2 kW
— 400V:0.75 -4 kW
- 575V:0.75-5.5 kW

Kolajnica tvaru U musi byt vyhotovena v rozmeroch 35 x 15 mm alebo 35 x
7.5 mm podla EN 50022.

* Frekvenény meni¢ sa smie zabudovat iba tak, ako je znazornené na nasledujicom
obrazku:

A ()

J — [
(oo01200
Nt 7

(N —fl

loo 00000000

\ 50
\‘F@LEA,

5681606 ,

7312622987
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InsStalacia
Povolené utahovacie momenty

4.2 Povolené utahovacie momenty
Ut'ahovaci moment v Nm pre menié¢
Vykon menica Riadiace svorky Vykonové svorky
Menovité napatie siete 230 V
0.75-2.2 kW 1
3-5.5kW (IP20) 1 (IP20)
3 -4 kW (IP66) 1 (IP66)
5.5 kW (IP66) 4 (IP66)
7.5-11 kW 08 4
15-18.5 kW 15
22 — 45 kW 20
55 - 75 kW 20
Menovité napéatie siete 400 V
0.75 -4 kW 1
5.5 -11 kW (IP20) 1 (IP20)
5.5 -7.5kW (IP66) 1 (IP66)
11 kW (IP66) 4 (IP66)
15 — 22 kW 08 4
30 - 37 kW 15
45 - 90 kw 20
110 — 160 kW 20
Menovité napéatie siete 575 V
0.75-5.5 kW 1
7.5 - 15 kW (IP20) 1 (IP20)
7.5—-11 kW (IP66) 1 (IP66)
15 kW (IP66) 0.8 4 (IP66)
18.5 — 30 kW 4
37 —45 kW 15
55— 110 kW 20
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InStalacia
Mechanicka instalacia

4.3 Mechanicka instalacia

431 Skrinka IP20: Montaz a rozmery montazneho priestoru

Menice v ochrannom kryti IP20 musia byt umiestnené v spinacej skrini. Dodrzujte pri-
tom nasledovné zadania:

Spinacia skrifia musi pozostavat z materialu odvadzajuceho teplo, pokial nie je vy-
bavena ndtenou ventilaciou.
Pri pouZiti rozvodnej skrine s vetracimi otvormi musia byt otvory umiestnené nad

a pod meni¢om, aby umozfovali dobru cirkulaciu vzduchu. Vzduch sa musi priva-
dzat pod meni¢om a odvadzat nad nim.

Ak vonkajSie prostredie obsahuje CiastoCky necistét ako napr. prach, potom by sa
na vetracie otvory mal upevnit vhodny filter ¢astic a pouzit natena ventilacia. Filter
sa v pripade potreby musi udrziavat a Cistit.

V prostrediach s vysokou vihkostou, obsahom soli alebo chemikalii sa musi pouzi-
vat vhodna uzavreta spinacia skrina (bez vetracich otvorov).

Menice v IP20 mbzu byt namontované priamo pri sebe a bez odstupu.

17958518795

Vykon meniéa Avmm Prietok vzduchu na
jeden menié

230 V: 0.75 kW, 1.5 kW 60 > 45 m3h
400 V: 0.75 kW, 1.5 kW, 2.2 kW
575V:0.75 - 5.5 kW

230 V: 2.2 kW 100 > 45 m’h

V8etky dal$ie rozsahy vykonu 100 > 80 m¥h
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InStalacia
Mechanicka instalacia

4.3.2 Skrinka IP55/IP66: Montaz a rozmery rozvodnej skrine
MeniCe v ochrannom kryti IP55/IP66 je mozné pouzivat vo vnutri.
V spinacich skriniach alebo v poli nesmu byt prekro€ené nasledovné minimalne

vzdialenosti.
9007208910888971

Vykon menica A v mm B v mm
230V

0.75-4 kW 100 10
55-75kW 200 10
400V

0.75-7.5kW 100 10
11 - 160 kW 200 10
575V

0.75 - 11 kW 100 10
15— 110 kW 200 10
UPOZORNENIE

Ak je meni¢ IP55/IP66 namontovany do spinacej skrine, musi byt zabezpec€ené jej
dostato¢né vetranie.

[
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44 Elektricka inStalacia

A VYSTRAHA

Uraz elektrickym pradom vybitymi kondenzatormi. Vysoké napatia moézu byt na
svorkach a vo vnutri zariadenia pritomné aj po 10 minutach po odpojeni od siete.
Smrt alebo tazké poranenia.

* Potom, ¢o meni¢ odpojite od napatia zo siete a napatia DC 24 V, pockajte
10 minat. Zabezpeéte potom beznapatovy stav zariadenia. Az potom zacnite
S pracami na pristroji.

A VYSTRAHA

Ohrozenie Zivota padom zdvihacieho zariadenia.
Smrt alebo tazké poranenia.

* Meni¢ sa nesmie pouzivat v aplikaciach v zdvihacej technike v zmysle bezpec¢-
nostného zariadenia. Ako bezpecnostné zariadenia pouzite kontrolné systémy
alebo mechanické ochranné zariadenia.

* Menice smie instalovat’ iba elektrotechnicky kvalifikovany personal pri dodrziavani
prisludnych predpisov a noriem.

+ Uzemnovaci kabel musi byt dimenzovany na maximalny sietovy zvodovy prud,
ktory je normalne obmedzeny poistkami alebo cez ochranny isti¢ motora.

» Meni¢ ma krytie IP20. Pre vySSie krytie IP treba pouzit vhodné zapuzdrenie alebo
variant IP55/NEMA 12K alebo IP66/NEMA 4X.

+ Uistite sa, Ze su pristroje spravne uzemnené. Zohfadnite k tomu schému zapojenia
v kapitole "Pripojenie meni¢a a motora" (— B 49).

441 Pred inStalaciou

» Pri dodavke sa uistite, Ze napajacie napatie, frekvencia a pocet faz (jedna alebo
tri) zodpovedaju menovitym hodnotam menica.

* Medzi napajacie napatie a meni€¢ sa musi instalovat preruSovac alebo podobny
oddelovaci Clen.

+ Sietové napajanie sa nikdy nesmie pripajat na vystupné svorky U, V alebo W
menica.

* Medzi meni€om a motorom neintalujte Ziadne automatické stykace. Na miestach,
kde sa vedla seba tesne kladu riadiace a silové vedenia, sa musi dodrzat’ minimal-
na vzdialenost 100 mm a pri krizeni vedeni dodrzat’ uhol 90°.

+ Kable su chrénené: len pomalymi vysokovykonnymi poistkami alebo ochrannym is-
tifom motora. DalSie informacie najdete v Casti "Pripustné napatové
siete" (— B 27).

» Ako vykonovy vodi¢ sa odporuc¢a pouzivat 4-zilovy tieneny kébel s PVC izolaciou.
Tento sa musi polozit v sulade s narodnymi odvetvovymi predpismi a podla plat-
nych pravidiel. Pre pripojenie vykonového kabla na menic su potrebné kablové du-
tinky.

+ Zabezpecte, aby sa tienenia a oplastenia silovych kablov vykonali podla schémy
zapojenia v odseku "Pripojenie meni¢a a motora" (— B 49).

+ Uzemnovacia svorka kaZzdého meni¢a sa musi jednotlivo a priamo spojit' s uzem-
novacou listou (kostra) na mieste inStalacie (ak je k dispozicii, tak cez filter).

Névod na obsluhu — MOVITRAC®LTP-B | 2 3



InStalacia
Elektricka instalacia

+ Uzemnovacie vedenia meni€a sa nesmu prepajat do slu€iek medzi jednotlivymi
meni¢mi. Uzemriovacie spoje sa nesmu viest od meni¢ov k inym menicom.

* Impedancia uzemnovacieho okruhu musi zodpovedat miestnym odvetvovym bez-
pecnostnym predpisom.

+ Zabezpecte, aby sa vSetky svorky utiahli prislusnym utahovacim momentom, pozri
kapitolu "Technické udaje" (— B 176).

* Pre dodrzanie ustanoveni UL musia byt vSetky uzemnovacie svorky zakon&ené
krimpovacimi kablovymi o¢kami podla UL.

Na rozdiel od priamej prevadzky na sieti napajania vytvaraju meni¢e na motore Stan-
dardne rychlo spinacie vystupné napatia (PWM). Pre motory, ktoré su pohanané po-
honom s nastavitelnymi otackami, nie potrebné vykonavat dalSie preventivhe opa-
trenia. Ak nepoznate kvalitu izolacie, kontaktujte vyrobcu motora, pretoZze mozno je
nutné vykonat preventivne opatrenia.

UPOZORNENIE

Uistite sa, Ze su uzemnovacie spoje su spravne vykonané. Meni¢ dokaze vytvorit
zvodovy prud vacsi ako 3.5 mA. Uzemnovaci kabel musi byt dostatoéne dimenzova-
ny, aby viedol maximalny chybovy prad napajania, ktory je ohraniCeny poistkami
alebo ochrannymi spinacmi. V napajani meni¢a zo siete musia byt zabudované do-
stato¢né poistky alebo spinaCe vedenia podla lokalnych platnych zakonov a/alebo
podmienok.

[ 0

V napdjani meni€a zo siete musia byt zabudované dostato&né poistky alebo spinace
vedenia podla lokalnych platnych zakonov a/alebo podmienok.

442 Siet'ové stykace
Pouzivajte vylu¢ne vstupné stykace kategodrie pouzitia AC-3 (EN 60947-4-1).

Dbajte na to, aby sa medzi dvomi spinaniami dodrzal minimalny ¢asovy interval
30 sekund.

Un

t

30s
18442995979
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443 Siet'ové poistky
Typy poistiek:
+ Typy istiCov vedenia v prevadzkovych triedach gL, gG:
— Menovité napétie poistky = menovité napéatie siete

— Menovity prud poistky musi byt podla vytazenia menia dimenzovany na
100 % menovitého vstupného prudu menica.

+ |IstiCe vedenia s charakteristikou B:
— Sietové napatie stykaca = menovité napatie siete

— Menovité prudy istia vedenia musia byt o 10 % vy&Sie ako menovity prud
menica.

Prudovy chranic¢

A VYSTRAHA

Pri nespravnom type prudového chrani¢a nie je zabezpe€ena spolahlivd ochrana
proti zasahu elektrickym pradom.

Smrt alebo tazké poranenia.

* Pre menice pouzivajte vyhradne prudové chrani¢e vhodné na vSetky typy prudu.

* Meni€ vytvara vo vyvodovom prude podiel jednosmerného pradu a zniZuje citlivost
prudového chrani€a typu A. Preto je pradovy chrani¢ typu A ako ochranné za-
riadenie nevhodné.

+ Ked pozitie prudového chrani¢a nie je normativne predpisané, odporuc¢a SEW-
EURODRIVE tento chrani¢ nepouzivat.

Navod na obsluhu — MOVITRAC® LTP-B
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4.4.4 Prevadzka na sieti IT

Pristroje IP20 mézu byt prevadzkované na sieti IT tak, ako je popisané niZSie. Pri
v3etkych zariadeniach sa obratte na SEW-EURODRIVE.

Pre prevadzku na sieti IT je potrebné oddelit spojenie ochrany pred prepatim a filtra
EMC k PE. Vyskrutkujte skrutku EMC a VAR z bo¢nej strany pristroja.

A VYSTRAHA

Nebezpecenstvo Urazu elektrickym priudom. Vysoké napatia mézu byt na svorkach
a vo vnutri menica pritomné aj po 10 minutach po odpojeni od siete.

Smrt alebo tazké poranenia.

* Minimalne 10 minut pred vyskrutkovanim skrutky EMC a VAR odpojte menig.

[1112]

[1] Skrutka EMC
[2] Skrutka VAR

L1 @—
N/L2 @—
L3 o—

interny

filter
EMC

EMC
PE @

S

3034074379
interna
ochrana
pred prepatim
VAR
9007204745593611

SEW-EURODRIVE odporu¢a pouzivat v napatovych sietach s uzlovym bodom (IT
siete) sledovace izolaného stavu s impulzne kédovym spdsobom merania. Zabrani
sa tak chybnej aktivacii sledovaca izolacie vplyvom kapacit meni¢a voc&i zemi.
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445 Prevadzka na sieti TN s prepinacom Fl (IP20)

Menice IP20 so vstavanym filtrom EMC (napr. MOVITRAC® LT xxxx xAx-x-00 alebo
MOVITRAC® LT xxxx xBx-x-00) maju vys$si zvodovy prid ako zariadenia bez filtra
EMC. Filter EMC mdze v prevadzke s istiémi FI spdsobit’ chyby. Na zniZenie zvodové-
ho pradu deaktivuijte filter EMC. Vyskrutkujte skrutku EMC a VAR z boc&nej strany pri-
stroja. Pozri obrazok v kapitole "Prevadzka na sietach IT" (— B 26).

44.6 Pripustné napét'ové siete
* Napit'ové siete s uzemnenym uzlovym bodom

Menice v8etkych ochrannych kryti su ur€ené na prevadzku na sietach TN a TT
s priamo uzemnenym uzlovym bodom.

* Napat'ové siete s neuzemnenym uzlovym bodom

Takisto je v ochrannom kryti IP20 povolena aj prevadzka na sietach s neuzemne-
nym uzlovym bodom (napr. IT siete). Pozri kapitolu "Prevadzka na sietach
IT" (— B 26).

* Napit'ové siete s uzemnenym vonkajsim vodi€om

Menice vSetkych ochrannych kryti moZzno pouzivat na sietach len so striedavym
napatim medzi fazou a zemou maximalne 300 V.

4.4.7 Pomocna karta

Pomocna karta obsahuje prehlad obsadenia svoriek a zaroven aj zakladnych para-
metrov parametrovej skupiny 1.

V skrinke IP55/IP66 sa za odnimatelnym prednym krytom nalepi pomocna karta.
V skrinke IP20 sa pomocna karta nachadza vo vyreze nad displejom.
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4438 Odobratie krytu svoriek

Na spristupnenie pripojovacich svoriek pri meni€och v ochrannom kryti IP55/IP66 je
potrebné odobrat’ predny kryt menica, ako je znazornené. Na otvorenie krytov svoriek
pouzite len krizovy alebo rovny skrutkovac.

Ak sa vyskrutkuju oznalené skrutky na prednej strane vyrobku, ako je znazornené
dole, umozni sa pristup k svorkam.

Opatovné upevnenie predného krytu sa uskuto¢ni v opacénom poradi.

Meni¢ v ochrannom kryti IP66/NEMA 4X

Nasledujuce meni¢e maju tu zobrazenu skrinku:

Menovité sietové napaitie Vykon menica
230V 0.75 -4 kW

400V 0.75-7.5 kW
575V 0.75 - 11 kW

18157858827
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Meni¢ v ochrannom kryti IPS5/NEMA 12K

Nasledujice meni¢e maju tu zobrazenu skrinku:

Menovité sietové napatie Vykon menica
230V 55-75kW
400V 11 - 160 kW
575V 15-110 kW
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[1 +« 230V:55-11kW [3] ¢ 230V:22-45kW
e 400V:11-22 kW  400V:45-90 kW
e 575V:15-30 kW e 575V:55-110 kW
[2] ¢ 230V:15-18.5kW [4] +« 230V:55-75kW
e 400V:30-37 kW e 400V:110-160 kW

« 575V:37-45kW

Navod na obsluhu — MOVITRAC® LTP-B



InStalacia
Elektricka instalacia

44.9 Doska s priechodkami

Pouzitie vhodného systému kablovych priechodiek je potrebné na zabezpecenie pri-
slusného krytia IPPNEMA. Treba vyvritat diery pre priechodky zodpovedajuce tomuto
systému.

POZOR

Vftanim otvorov na vlozenie kablov sa m6zu do menica dostat rozne Castice.
MoZné vecné Skody.
+ Vftajte opatrne, aby ste zabranili vniknutiu ¢astic do menica.

— QOdstrante vSetky Castice z povrchu aj z vnutra menica.

Niektoré velkosti podla smernice su vyhotovené takto:
Odporucané velkosti a druhy dier pre kablové priechodky.

Vykon meniéa Velkost diery Imperialne Metricka
230 V: 0.75 -4 kW 25 mm PG16 M25

400 V: 0.75-7.5 kW
575V:0.75 - 11 kW

Velkosti dier pre flexibilné elektroinstalacné rarky

Vykon menica Vel'kost diery Obchodna vel- Metricka
kost’
230 V: 0.75 -4 kW 35 mm 1in M25

400 V: 0.75 - 7.5 kW
575V:0.75 - 11 kW

Ochranné krytie IP je zarucené len vtedy, ked je kabel nainStalovany v zdierke alebo
objimke podla UL uréenej na flexibilny systém vedeni elektroinstalacie.

Pri inStalaciach elektroinstalatnych rdrok musia mat zavadzacie otvory elektroin-
Stalacnej rarky Standardné otvory pre potrebné velkosti podfa udajov NEC.

Nie su uréené pre pevné systémy elektroinstalacnych rarok.
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inStalacia brzdového odporu

4 VYSTRAHA

Nebezpecfenstvo uUrazu elektrickym prudom. V normalnej prevadzke je na privod-
nych vodi¢och brzdovych odporov vysoké jednosmerné napétie (asi DC 900 V).

Smrt alebo tazké poranenia.

* Minimalne 10 minut pred odstranenim napajacieho kabla na meni¢i ho odpojte
od siete.

A POZOR

Nebezpec€enstvo popalenia. Povrch brzdovych odporov dosahuje pri zatazeni s Py
vysokeé teploty.

Lahké poranenia.
* Pre brzdovy odpor sa musi vybrat vhodné miesto inStalacie.
* Nedotykajte sa brzdovych odporov.

* Umiestnite vhodnu ochranu proti dotyku.

Zapojenie brzdového odporu vykonajte medzi svorky meni¢a "BR" a "+". Tieto svorky
pri novom pristroji vybavte vylomitefnymi krytmi. Pri prvom pouziti kryty vylomte.

Vedenia skratte na potrebnu dizku.

Pouzite 2 tesne skrutené vodiCe alebo jeden dvojzilovy tieneny silovy kabel. Kab-
lovy priemer musi byt dimenzovany podfa vypinacieho prudu Iz F16, menovité na-
patie kabla je potrebné dimenzovat podla DIN VDE 0298.

Brzdovy odpor ochrarite bimetalovym relé a vypinaci prud |- nastavte na prisluSny
brzdovy odpor.

Brzdové odpory v plochom vyhotoveni maju internu tepelnu ochranu proti pretaze-
niu (nevymenitelna tavna poistka). Brzdové odpory v plochom vyhotoveni montujte
s prislusnou ochranou proti dotyku.

Alternativne k bimetalovému relé mézete k brzdovému odporu typového radu

BR

OO0 OO

F16
[ 1 [
BW... L, | ovplyviivje
E é E 7 | k10
L] L
]
9007202440373003
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4411 Teplotna ochrana motora TF, TH, KTY84, PT1000

Motory s internym teplotnym snimacom (TF, TH, KTY84, PT1000 alebo rovhocenné)
mozno pripdjat’ priamo na menic.

Ked sa aktivuje tepelna ochrana motora, na menici sa objavi chyby "F-PTC".
Na kontrolu ochrany motora mate k dispozicii na vyber nasledovné moznosti:

* PTC-th pre snimac teploty TF alebo bimetalovy spina¢ TH s vypinacou kolajnicou
2,5kQ.

+ KTY84 v teplotnych triedach B (120 °C), F (155 °C) a H (180 °C)
» PT1000 v teplotnych triedach B (120 °C), F (155 °C) a H (180 °C)

Hned, ako sa nakonfiguruje parameter P2-33 na ochranu motora, prepiSe toto na-
stavenie automaticky vyber funkcii binarnych vstupov (P1-15) na analégovom vstupe
AlI2 = ochrana motora.

UPOZORNENIE

jde

Nakonfigurujte najprv pripojené snimace teploty cez parameter P2-33, kym ho pripo-
jite. Pripojte dostupny snimace teploty podla obrazkového navodu. Neodborné pripo-
jenie m6ze poskodit snimace alebo menic.

Informacie k parametru P2-33 najdete v kapitole "P2-33 Analdgovy vstup 2, format/
ochrana motora" (— B 142).

Priklad pripojenia réznych snimacov teploty:

Snimac teploty TF KTY84
Bimetalovy spinaé TH PT1000
~— N ~ N
< o o O < o o O
0 & 2 8°2 0 & 2 &°t
z“”"’z‘:>5>agéé z““‘“z:>5>agéé
Y ooofY¥Tlo<oTInn Y Boaof¥To<oTInm
1 2 3 4 56 7 8 9 1011 1213 1 2 3 4 56 7 8 9 1011 1213
ooV L ooV L
— 1
17409280907 17409278475
P2-33 = PTC-th P2-33 = KTY84 alebo PT1000 (B, F, H)
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4412 Viacmotorovy pohon/skupinovy pohon

Suget prudov motora nesmie prekro&it menovity prid meniéa. Maximalna dizka kabla
pre skupinu je obmedzena na hodnotu jednotlivého pripoja. Pozri kapitolu "Technické
udaje" (— B 176).

Skupina motorov je obmedzena na pat motorov a motory nesmu mat’ velkosti rozdiel-
ne o viac nez 3 konstrukéné velkosti.

Prevadzka s viacerymi motormi je mozna iba s trojfazovymi asynchrénnymi motormi,
nie so synchronnymi motormi.

Na skupiny s viac nez 3 motormi SEW-EURODRIVE odporu¢a pouzit' vystupny timi¢
"HD LT xxx" a zaroven tienené vedenia a maximalnu pripustnu vystupnu frekvenciu vo
vyske 4 kHz.

4413 Privody motora a zabezpecenie

Pri isteni a vybere sietového a motorového privodu dodrZujte narodné predpisy
a predpisy tykajuce sa zariadenia.

Povolené dizka vSetkych paralelne zapojenych privodov motora zistite nasledovne:

Imax

n

Isp <

3172400139

celkova dizka paralelne zapojenych privodov motora.

l..x = odpori&ana maximalna dizka vedenia motora.

>
1

pocet paralelne zapojenych motorov.

Ked prierez privodu motora zodpoveda prierezu napajania zo siete, nie je potrebné
Ziadne dodatoCné zabezpecenie. Ked je prierez privodu motora mensi ako prierez na-
pajania zo siete, musi byt privod motora na danom priereze zabezpeceny proti skratu.
Na tieto ucely je vhodny chrani¢ motora.

4.4.14 Pripojenie trojfazovych motorov s brzdou

jde

Podrobné pokyny k systému bifzd SEW-EURODRIVE najdete v katalégu "Trojfazové
motory", ktory si mézete objednat’ u spolo¢nosti SEW-EURODRIVE.

Brzdové systémy SEW-EURODRIVE su jednosmernym prudom budené kotucové brz-
dy, ktoré sa uvolfiuju elektromagneticky a brzdia u¢inkom pruziny. Brzdovy usmerfio-
vac¢ napaja brzdu jednosmernym napatim.

UPOZORNENIE

Brzdovy usmerriovag si musi pri prevadzke meni¢a udrzat privod do siete. Napajanie
napatim motora je nepripustné!
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4.4.15 Instalacia v sulade s UL

Na in&talaciu podla UL dodrZujte nasledujuce pokyny:

Teploty prostredia

Meni¢e sa mdzu prevadzkovat pri nasledujucich teplotach prostredia:

Krytie Teplota okolia
IP20/NEMA 1 -10°Caz 50 °C
IP55/NEMA 12K

-10°Caz40°C
IP66/NEMA 4X

Pouzivajte vyluéne medené privodné kable, ktoré su dimenzované na teplotu okolia
do 75 °C.

Ut'ahovacie momenty vykonovych a riadiacich svoriek

Povolené utahovacie momenty pre menie najdete v kapitole "Povolené utahovacie
momenty" (— B 20).

Externé napajanie DC 24 V
Ako externy zdroj napajania DC 24 V pouzite len vyskuSané zdroje napatia s obme-

dzenym vystupnym napatim (U, = DC 30 V) a obmedzenym vystupnym pradom (I <
8 A).

Napat'ové siete a istenie
Menice su vhodné pre prevadzku na napatovych sietach s uzemnenym uzlom (siete
TN a TT), ktoré prenaSaju max. sietovy pruad a max. sietové napatie podla nasleduju-
cich tabuliek. Poistky uvadzané v nasledujucich tabulkach su maximalne pripustné
predradené poistky pre dany meni¢. Pouzivajte len tavné poistky.

Schvalenie UL neplati pre prevadzku v sietach napajania s neuzemnenym uzlom
(siete IT).

1 x pristroje 200 — 240 V

1%x200-240V Tavna poistka alebo MCB | Max. striedavy skratovy Max. napétie siete
(typ B) prud siete

0008 15A 100 kA rms (AC) 240V

0015 20 A

0022 25 A
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3 x pristroje 200 — 240 V

3 x200-240V Tavna poistka alebo MCB | Max. striedavy skratovy Max. napatie siete
(typ B) prud siete

0008 10A 100 kA rms (AC) 240V

0015 15A

0022 175A

0030 30A

0040 30A

0055 40 A

0075 50 A

0110 70 A

0150 90 A

0185 110 A

0220 150 A

0300 175 A

0370 225 A

0450 250 A

0550 300 A

0750 350 A

3 x pristroje 380 — 480 V

3 x380-480V Tavna poistka alebo MCB | Max. striedavy skratovy Max. napatie siete
(typ B) prud siete

0008 6 A 100 kA rms (AC) 480V
0015 10 A

0022 10 A

0040 15 A

0055 25 A

0075 30A

0110 40 A

0150 50 A

0185 60 A

0220 70 A

0300 80 A

0370 100 A

0450 125 A

0550 150 A

0750 200 A

0900 250 A

1100 300 A

1320 350 A

1600 400 A
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3 x pristroje 500 — 600 V

3 x 500 - 600 V Tavna poistka alebo MCB | Max. striedavy skratovy Max. napétie siete
(typ B) prud siete

0008 6A 100 kA rms (AC) 600 V

0015 6A

0022 10A

0040 10A

0055 15A

0075 20A

0110 30A

0150 35A

0185 45 A

0220 60 A

0300 70A

0370 80 A

0450 100 A

0550 125 A

0750 150 A

0900 175 A

1100 200 A

Tepelna ochrana motora

Meni¢ disponuje tepelnou ochranou motora proti pretazeniu podla NEC (National
Electrical Code, USA).

Tepelna ochrana motora proti pretazeniu sa musi zabezpecit prostrednictvom na-
sledujucich opatreni:

* InStalacia snimada teploty motora v zhode s NEC, pozri k tomu tiez kapitolu
"Tepelna ochrana motora (TF/TH)" (— B 32).

« PouZitie tepelnej ochrany motora proti pretazeniu aktivovanim parametra P4 — 17.

36  Navod na obsluhu — MOVITRAC® LTP-B

22872264/SK — 09/2016



22872264/SK — 09/2016

InStalacia
Elektricka inStalacia

4416 Information regarding UL

i

UPOZORNENIE

Nasledujuce kapitoly budi nezavisle od jazyka vaSej dokumentacie na zaklade
poZiadaviek UL vytlaéené vzdy v anglickom jazyku.

Thermal motor protection

Parameter

Functional principle

Thermal motor overload protection shall be provided by one of the following means:

* NEC compliant installation of a motor temperature sensor, see also section "Motor
temperature protection (TF/TH)" in the chapter "Electrical Installation” of the opera-
ting instructions.

» Using internal thermal motor overload protection according to NEC (National Elec-
trical Code, US). Thermal motor overload protection can be activated via parame-
ter P4-17.

* Implementing external measures to ensure thermal motor overload protection
according to NEC (National Electrical Code).

The following additional parameter was added to MOVITRAC® LTP-B/LTX inverters to
implement internal thermal motor protection according to NEC:

+ P4-17 Thermal motor protection according to NEC
— 0: disabled

— 1: enabled

The motor current is accumulated in an internal memory over the course of time. The
inverter goes to fault state as soon as the thermal limit is exceeded (l.t-trP).

Once the output current of the inverter is less than the set rated motor current, the in-
ternal memory is decremented depending on the output current.

*+  When P4-17 is disabled, thermal memory retention is reset upon shutdown or
power loss.

*+  When P4-17 is enabled, thermal memory retention is maintained upon shutdown
or power loss.
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4

4.4.17 Elektromagneticka kompatibilita (EMC)

Menice s filtrom EMC su navrhnuté na pouzitie v strojoch a pohonnych systémoch.
Spifia produktovl normu o elektromagnetickej kompatibilite EN 61800-3 pre pohony
s menitelnymi otaCkami. Pre inStalaciu systému pohonnych systémov v zhode s
elektromagnetickou kompatibilitou sa musia dodrzZiavat zadania smernice 2014/30/
EU.

Odolnost’ proti ruseniu

Vo vztahu k odolnosti vogi rugeniu meni¢ s filtrom EMC spifia hraniéné hodnoty normy
EN 61800-3 a mbze sa pouzivat v priemysle, ako aj v domacnosti (fahky priemysel).

Vyzarovanie rusenia

Vo vztahu k odolnosti vogi rugeniu meni¢ s filtrom EMC spifia hraniéné hodnoty normy
EN 61800-3:2004. Menice je mozné pouzit v priemysle aj v domacnosti (lahky priemy-
sel).

Na zabezpelenie €o najlepSej elektromagnetickej kompatibility sa musia menice in-
Stalovat v sulade s pokynmi pre pripajanie, uvedenymi v kapitole InStalacia. Pritom
dbajte na riadne uzemnenie meni¢ov. Na splnenie podmienok rusivych signalov pouzi-
te tieneny kabel motora.

V nasledovnej tabulke su uréené podmienky pouzitia v pohonnom systéme.

Kat. C3

Typ menica Kat. C1 (trieda B) Kat. C2 (trieda A)
podra EN 61800-3

Nie je potrebné dodatoc¢né filtrovanie.

230V, 1-fazové

LTP-B xxxx 2B1-x-xx Pouzite tieneny kabel motora.

230V, 3-fazové
LTP-B xxxx 2A3-x-xx
400 V, 3-fazové
LTP-B xxxx 5A3-x-xx

Pouzite externy filter
typu NF LTxxx xxx.

Pouzite tieneny kabel
motora.

Nie je potrebné dodato¢né filtro-
vanie.

PouZite tieneny kabel motora.

575V, 3-fazové
LTP-B xxxx 603-x-xx

Ak je to potrebné, mbzete pouzit sietovy filter typu
NF LT xxx, ¢im minimalizujete elektromagnetické rusivé
signaly. Dodrzanie vysSie uvedenych tried hrani¢nych
hodn6t vSak nembzeme zarudit.

Pouzite tieneny kabel motora.
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Pouzitie tieniaceho plechu sa pri aplikaciach LTX vyslovene odporuca.

Polozte tienenie pomocou plochého kontaktu obojstranne ku kostre zariadenia €o
mozno najkratSim spojom. To plati aj pre kable s viacerymi tienenymi vetvami Zil.

9007200661451659

Odportcanie na poloZenie tienenia motora pri frekvenénom menici IP20

Meni¢ v ochran-
nom kryti 1P20/
NEMA 1

Nasledujice meni¢e maju tu zobrazenu skrinku:

Menovité siet'ové napaitie Vykon menicéa
230V 0.75-5.5 kW
400V 0.75 - 11 kW
575V 0.75 - 15 kW
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Priklad menica LTP-B Priklad menic¢a LTP-B s modulom LTX
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9007212157809419

[11 Privod motora [5] Riadiace vedenia
[2] Pridavna PE-pripojka [6] « 230V:0.75-2.2kW
* 400 V: 0.75 - 4 kW
+ 575V:0.75 - 5.5 kW
[3] Vedenie snimaca [71 « 230V:3-55kW
400 V:5.5-11 kW
575V:7.5-15 kW

[4] Komunikaény kabel RJ45

Tieniaci plech méze byt pri vy$8ie uvedenych meni¢och pouZity len v prevedeni IP20.
Pri prispdsobeni postupujte nasledujucim spdsobom:

1. Uvolnite 4 skrutky z pozdiznych dier.

2. Plech posurite na pozadovanu konstrukénu velkost az na doraz.

3. Znovu pevne utiahnite skrutky.

Ubezpecte sa, Ze plech je riadne spojeny s pripojkou PE.
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Odportcanie na poloZenie tienenia motora pri frekvenénom menici IP55/IP66

Meni¢ v ochran-
nom kryti P66/
NEMA 4X

Na poloZenie tienenia motora na pristroj sa odporti¢aju kovové skrutky. Dizka zavitu
musi pri nizSie uvedenych menicoch predstavovat aspofi 8 mm.

Nasledujuce meni¢e maju tu zobrazenu skrinku:

Menovité sietové napatie

Vykon menica

230V 0.75 -4 kW
400V 0.75 - 7.5 kW
575V 0.75 - 11 kW
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LTP-B

[1] Poistna matica z kovu [4] Modul LTX

[2] Kovova skrutka [6] Privod motora

[3] Prilozeny gumovy tesniaci [6] Sietovy privod
krazok

A Navod na obsluhu - MOVITRAC® LTP-B

4] —

LTP-B + LTX

[ ]

Lolfo)a ]

9007212157811595
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Odportcanie na poloZenie vedenia snimacov, riadenia a komunikacie

Meni¢ v ochran-

nom kryti
NEMA 12K

IP55/

9007212386365579

[11 Kabel snimaca, ked je modul LTX [4] Signalne svorky/komunikacia
[2] Signalne svorky/komunikacia

[3] Privod motora

[5] Sietovy privod

Nasledujice meni¢e maju tu zobrazenu skrinku:

Menovité sietové napatie Vykon menica
230V 5.5-18.5 kW
400 V 11 - 37 kW
575V 15 — 45 kW

[1] Sietovy privod
[2] Kovova skrutka
[3] Privod motora

oL 1 11}%
L1 [
[1]/L - 2]
(3]

18242097931
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Nasledujuce meni¢e maju tu zobrazenu skrinku:

Menovité sietové napaitie Vykon menica
230V 22 - 75 kW
400 V 45 — 160 kW
575V 55— 110 kW

18243537675

[1] Sietovy privod
[2] Kovova skrutka
[3] Privod motora

4418 Signalne svorky - prehlad

Hlavné svorky

POZOR

Privedenim napéatia nad 30 V na signalne svorky sa riadenie mdze poskodit!
Nebezpec€enstvo vzniku vecnych skéd!

» Napatie, privadzané na signalne svorky, nesmie prekrocit 30 V.

~ N

< o w O

o a 2 =a°
- - + |
z:ﬁfz“>6>“‘899
YooY o<ox<mm
1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 11 12 13
PO OO
Tttt T
45035999276880139
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Blok signalnych svoriek obsahuje nasledujuce pripoje:

Svorka |Signal Pripojenie Opis
(3
1 +24 VIO +24 V: Referencné na-|Referentné napatie na riadenie digitalnych vstupov
patie/podporné napéatie (max. 100 mA)"
ReSpektuje prosim "Pokyn na pripojenie funkcie
STO" (— B 46)
2 DI 1 Binarny vstup 1 Pozitivna logika
DI 2 Binarny vstup 2 "Logicka 1" Rozsah vstupného napéatia: DC 8 — 30 V
DI 3 Binarny vstup 3 "Logicka 0" Rozsah vstupného napétia: DC0 -2V
Kompatibilné s poziadavkou PLC, ak 0 V je pripo-
jenych na svorku 7 alebo 9.
5 +10V Vystup +10 V: Referencné | 10 V: Referencné napatie analégového vstupu
napatie (Pot. napéjanie +, 10 mA max., 1 — 10 kQ)
6 Al 1/D1 4 Analogovy vstup 1|analégovy: 0—10V,10-0V,-10-10V, 0 — 20 mA,
(12 bitov) 4-20mA,20-4 mA
Binarny vstup 4 digitalny: "Logicka 1" Rozsah vstupného napétia:
DC8-30V
7 oV 0 V: Referen¢ny potencial | ReSpektuje prosim "Pokyn na pripojenie funkcie
STO" (— B 46)
8 AO 1/DO1 |Analégovy  vystup 1|analégovy: 0—10V,10-0V, 0—-20 mA, 20 - 0 mA,
(10 bitov) 4-20mA, 20 - 4 mA
Binarny vystup 1 digitalny: 0/24 V/, maximalny vystupny prad: 20 mA
9 ov 0 V: Referencny potencial | ReSpektuje prosim "Pokyn na pripojenie funkcie
STO" (— B 46)
10 Al 2/DI 5 Analégovy vstup 2 |analégovy: 0—10V, 10 -0V, PTC-th, 0 — 20 mA,
(12 bitov) 4-20 mA, 20 — 4 mA, KTY84, PT1000
?inoévr;)l/(o\:wstgukrt) 5 / termis- digitalny: "Logicka 1" Rozsah vstupného napéatia:
DC8-30V
11 AO 2/DO 2 |Analégovy  vystup 2|analégovy: 0—-10V,10-0V, 0-20 mA, 20 — 0 mA,
(10 bitov) 4-20mA, 20 - 4 mA
Binarny vystup 2 digitalny: 0/24 V/, maximalny vystupny prad: 20 mA
12 STO+ Uvolnenie koncového | DC +24 V vstup, prikon max. 100 mA
stupna Bezpecnostny kontakt STO, High = DC 18 — 30 V/
ReSpektuje prosim "Pokyn na pripojenie funkcie
STO" (— B 46)
13 STO- Referenény potencial GND pre vstup DC +24 V

Bezpecnostny kontakt STO

ReSpektuje prosim
STO" (— B 46)

"Pokyn na pripojenie funkcie

1) Pri prevadzke meni¢a s moznostou priemyselnej zbernice je mozné pouzit svorku 1 na napojenie ochranného napatia.

VSetky binarne vstupy sa aktivuju vstupnym napatim v rozsahu 8 — 30 V, t. j. su +24 V
kompatibilné.
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Reakény €as binarnych a analdgovych vstupov je mensi ako 4 ms. Spustenie analo-
govych vstupov predstavuje 12 bitov, pri presnosti £2 %, ktora sa tyka nastavenej
maximalnej zmeny proporcionality.

Pokyn na pripojenie funkcie STO

Ak sa svorka 12 trvalo napaja 24 V a svorka 13 je trvalo na GND, je aktivovana fun-
kcia STO trvalo.

b > > éé

o o o w o
1 2 3 4 5 6 7 8 9 1011 1213
oo ZXZ]
| RN

—0
-0

Wy

18481633291
[11 Externé napajanie DC 24 V

[2] Volitelné bezpenostné spinacie zariadenie
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Svorky relé
14 15 16 17 18
v v o
POZOR
Nebezpecéenstvo vzniku hmotnych $kéd
Na kontakt relé nenapajajte Ziadne indukéné zatazenie!
Svorka |Signal Vyber funkcii relé Opis
c.
14 Vystup relé 1 referencia P2-15 Kontakt relé (AC 250 V / DC 30 V,

15 | Vystup relé 1 zatvarac max. 5 A)

16 Vystup relé 1 otvaral

17 Vystup relé 2 referencia P2-18

18 Vystup relé 2 zatvara¢

4419 Komunikaény konektor RJ45

Zdierka na pri-
stroji

9007212770640779

[1] SBus-/CAN-Bus-

[2] SBus+/CAN-Bus+

[3] OV

[4] RS485- (Engineering)

[5] RS485+ (Engineering)

[6] +24 V (vystupné napatie/ochranné napétie)
[7] RS485- (Modbus RTU)

[8] RS485+ (Modbus RTU)
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4.4.20 Podporna prevadzka 24V

Meni¢ ponuka moznost vytvorit podpornu prevadzku cez externé napatie 24 V. Pri
tom je riadiaca elektronika a volitelné karty ako napr. karty zbernic aj pri vypnutom na-
pajani zo siete plne funk&né.

Predpoklady
Stav firmveéru 1.20 (pozri v P0-28).

Rozsah funkcie
* Pristup k parametrom (len gitanie, nie pisanie)
+ Komunikacia priemyselnej zbernice

Montaz podpornej prevadzky 24 V

VSetky menice, ktoré su v komunikacnej sieti navzajom poprepajané a vyuzivaju pod-
pornu prevadzku 24 V, musia byt su€asne napajané externym napatim 24 V. Dbajte
na to, aby jednotlivé zariadenia zapojené v sieti, neboli samostatne odpojené od na-
patia 24 V.

UPOZORNENIE

jde

Ked sa meniCe nenapajaju sietovym napatim a jednotlivé zariadenia, ktoré sa nacha-
dzaju v sieti RJ45 alebo vo volitelnej sieti priemyselnej zbernice, oddelené od exter-
ného napajania 24 V, mdze to viest k chybovym stavom v sieti priemyselnej zbernice.
Zabezpecte, aby boli vzdy vSetky prepojené menice suCasne napajané externym na-
patim 24 V.

llustraéna schéma zapojenia

Siet’
28y —
0 V/IGND
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< (6] [N &) < Q [oN &} < o [CNe]
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Y555672020220b Y5o55672020220b Y5887 Iol0T2nD
l12345678910111213] l12345678910111213] l12345678910111213‘
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= [ | = [ | = [ |
Relé Relé Relé
1415161719 14151617 1) 1415161719
RJ45 00000 20000 R4S 2000
1 1 1
1 1 1
1 1 1
1 1 1
1 Volitelna jednotka ] Volitelna jednotka ] Volitelna jednotka
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L ! 1 1 ! 1 1 ! 1 1
Komunikacia ! R ! R ! R
cezRJ45alebo == ==-====-=--------q--F--------t---------n (nlints Bttt it r=-r---
cez VOlIteINU . o o o e ooy
kartu priemyselnej
zbernice
18364546315
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4.4.21 Medziobvodové spojenie, napojenie UZ

Medziobvod DC je pri v8etkych vykonoch vyvedeny na svorky. Tak je mozné za-
riadenie sparovat cez medziobvodové spojenie alebo prostrednictvom jednosmerného
napatia priamo.

V takomto pripade kontaktujte firmu SEW-EURODRIVE.

4.5 Schéma zapojenia

jde

A VYSTRAHA

NebezpecCenstvo drazu elektrickym pridom. Neodborné zapojenie mbze viest
k ohrozeniu z dévodu vysokych napati.

Smrt alebo tazké poranenia.

» DodrZujte nasledujuce body.

V nasledujucich aplikaciach vzdy pripajajte brzdu na stranu AC a DC:
+ PrivSetkych aplikaciach v zdvihacej technike.

* Pri aplikaciach vyzadujucich rychlu reakciu brzdy.

Prosim, dodrziavajte nasledujuce pokyny:

* Nasledujuce meni¢e v ochrannom kryti IP66/NEMA 4X uZ maju otvory pre siet,
motor a riadiace vedenie.

- 230V:0.75-4 kW
— 400V:0.75-7.5 kW
- 575V:0.75-11 kW

Nasledujuce menice v ochrannom kryti IP55/NEMA 12K su vyhotovené s kovovou
vodiacou platfiou. Pouzivatel ma moznost vyvitat vedenie kablov podla svojho de-
finovania.

- 230V:55-75kW

— 400V:11-160 kW

- 575V:15-110 kW
* Brzdovy usmerfiovac pripojte na siet osobitnym privodom.
* Napajanie napatim motora je nepripustné!

UPOZORNENIE

Pri novom pristroji svorkové miesta DC-, + (DC+) a BR najprv vybavte vylomitelnymi
krytmi, ktoré v pripade potreby vylomte.

4
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L1

L2/N

L3 nie 1-faz. 230 V
****** PE

K10 1]
(AC-3)

Doplnok ND.. Vstupny $krtiaci ventil
L1' L2 L3'
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Pristup zbernice DC "-"
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—feHHH:

L1 L2 L3

Vykonovy diel

]

BR +

BW

(2]

(H]

BW ../BW.-T

Pripojka brzdového
odporu*
Pristup zbernice DC "+"

18380767883

[1] Sietovy styka¢ medzi napajacou sietou a meni¢om.

[2] Brzda
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4.51 Ovladanie brzdy

1]
K11
(AC-3)

(3]

K12
(AC-3)

AC

F14/F15

i
r

F14/F15

[2]
GND
1 biela
BG :25 cervena
BGE n
modra
5
DR/DT/DV:
Odpojenie na strane jednosmerného

a striedavého pradu

Ve (BMY)

Ve (BMK)

GND

cervena

biela

modra

InStalacia
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F14/F15

biela

dervena

™ @
[oN0]

modra

BN

DR/DT/DV:
QOdpojenie na strane
striedavého prudu

18475023883

Sietové napajanie brzdového usmernovaca, simultanne zapojené s K10.

Riadiaci stykal/riadiace relé, odobera napétie z interného kontaktu relé [3]
meni¢a a nim napaja brzdovy usmerriovac.

Bezpotencialovy reléovy kontakt menica.
Externé napajacie napatie AC 250 V / DC 30 V pri max. 5 A.
(BMV) napajania jednosmernym napatim BMV.

(BMK) striedavé napatie BMK.
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5 Uvedenie do prevadzky

5.1 Uzivatel'ské rozhranie

511 Ovladacie jednotky
Menice v prevedeni IP20 su vybavené Standardnou ovladacou jednotkou.

MeniCe v prevedeni IP55/IP66 su vybavené zobrazenim plného textu s moznostou
nastavenia jazyka.

Obe ovladacie jednotky umoznuju prevadzku a zriadenie meni¢a bez pridavnych za-
riadeni.

Standardna ovladacia jednotka
(1]

V

[4]

S
MOVITRAC®

41@

[11 6-miestny 7-segmentovy displej [4] Tlacidlo Navigovat
[2] Tlagidlo Start [5] Tlacidlo Plus
[3] Tlacidlo Stop/Reset [6] Tlacidlo Minus

9007202188405387

Ovladacia jednotka so zobrazenim piného textu

18364520203

[1]1 Zobrazenie plného textu (viacjazy¢- [4] Tlacidlo Navigovat
né)

[2] Tlagidlo Start [5] Tlagidlo Plus

[3] Tlacidlo Stop/Reset [6] Tlacidlo Minus
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Obe ovladacie jednotky su vybavené 5 tladidlami s nasledujucimi funkciami:

Tlagid- @ Start [2] « Uvolnit pohon

lo «  Zmenit smer otadania

Tlagid- @ Stop [3] «  Zastavenie pohonu
lo - Potvrdit chybu

Tlagid- o Navigovat [4] + Zmenit menu

lo » UloZit hodnoty parametrov
» Zobrazit informacie o skuto¢nych ¢asoch
Tlagid- 0 Plus [5] «  Zvy$enie otadok
lo »  Zvysit hodnoty parametrov
Tlacgid- Minus [6] * Znizit otacky
AV

»  Znizit hodnoty parametrov
Pristup k menu pre zmenu parametrov je mozny iba pomocou tlagidla <Navigovat>
[4].

* Prepinanie medzi menu pre zmenu parametrov a zobrazenim skuto¢ného Casu
(pracovné otacky/pracovny prud): Tlacidlo podrzte stlacené dlhsie ako 1 sekundu.

* Prepinanie medzi pracovnymi otackami a pracovnym prudom beziaceho menica:
stlacte kratko tlacidlo (kratSie ako 1 sekundu).

Prevadzkové otacky sa zobrazia len vtedy, ked su v P1-10 nastavené menovité otac-
ky motora. Inak sa zobrazia otacky to€ivého pofla.

Prepinanie jazyka pri ovladacich jednotkach so zobrazenim pIlného textu

Na prepnutie jazyka v zobrazeni plného textu stlaéte st¢asne tlagidlo <Start> a <Sip-
ka hore>. Meni¢ sa pri tom nesmie uvolnit.

Teraz sa vam zobrazi zoznam dostupnych jazykov.

Navod na obsluhu — MOVITRAC® LTP-B
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5.1.2 Resetovanie parametrov na nastavenie z vyroby
Ak chcete parametre resetovat’ na nastavenie z vyroby, postupujte nasledovne:
1. Meni¢ nesmie byt uvolneny a ukazovatel musi ukazovat "Inhibit".
2. Stlacte 3 tlacidla 0 Oa @suéasne minimalne na 2 sekundy.
Na displeji sa objavi "P-deF".
3. Na potvrdenie hlasenia "P-deF" stlacte tlaCidlo @
i Ak je meni¢ nastaveny na nastavenia z vyroby, st tlagidla <Start>/<Stop> ovladacej
jednotky deaktivované. Na uvolnenie tlacidiel <Start>/<Stop> ovladacej jednotky, na-
stavte pri meni¢och parameter P7-12 na "1" alebo "2".
513 Kombinacie tlacidiel
Funkcia Jednotka zo- |Stlacte: Vysledok Priklad
brazi:
Rychly vyber Px-xx Tlagidla <Navigovat> + <Plu- [Vyberie sa najbliZzSia Zobrazi sa "P1-10":
skug)l'n paramet- s> vy§Sia skupina para- |- Stlaéte tlagidlia <Navigovat> + <Plus>.
rov o + O metrov. * Teraz sa zobrazi "P2-01".
Px-xx Tlacidla <Navigovat> + <Mi- [Vyberie sa najbliZSia Zobrazi sa "P2-26":
nus> nizsia skupina paramet- |« Stlacte tlagidla <Navigovat> + <Minus>.
o + o rov. * Teraz sa zobrazi "P1-01".
Vyber najniz- Px-xx Tlacidla <Plus> + <Minus> Vyberie sa prvy para- |Zobrazi sa "P1-10":
Sieho skupinové- meter skupiny. « Stladte tlagidla <Plus> + <Minus>.
ho parametra + + Teraz sa zobrazi "P1-01".
Nastavenie pa- |Ciselna hod- [Tlagidla <Plus> + <Minus> Parameter sa nastavi  |Pri zmene P1-01:

rametra na naj-
nizsiu hodnotu

nota (pri zme-
ne hodnoty pa-
rametra)

ANV

» Zobrazi sa "50.0".
» Stlacte tla¢idla <Plus> + <Minus>.
* Teraz sa zobrazi "0.0".

Zmena jednotli-
vych &islic hod-
noty parametra

Ciselna hod-
nota (pri zme-
ne hodnoty pa-
rametra)

Tlacidla <Stop/Reset> +
<Navigovat>

®.C

Mozno zmenit jednotli-
vé Cislice parametra.

Pri zmene P1-10:

» Zobrazi sa "0".

+ Stlacte tlacidla <Stop/Reset> + <Navigova-
t>.

+ Teraz sa zobrazi "_0".

+ Stlacte tlacidlo <Plus>.

» Teraz sa zobrazi "10".

+ Stlacte tlacidla <Stop/Reset> + <Navigova-
t>.

» Teraz sa zobrazi "_10".

+ Stlacte tlacidlo <Plus>.

» Teraz sa zobrazi "110"
atd.

Prepinanie jazy-
kov

Select Lan-
guage

<Start> a <Plus>

+

Teraz je mozné zvolit si
pozadovany jazyk.

+ anglictina

+ slovencina
+ francuzstina
+ Spaniel€ina

1) Pristup na skupiny parametrov je potrebné aktivovat: Nastavte P1-14 na "101" alebo "201".
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514 Softvér LT-Shell

Softvér LT-Shell umoziuje jednoduché a rychle uvedenie meni¢a do prevadzky. Mo-
Zete si ho stiahnut na stranke SEW-EURODRIVE. Nainstalujte si ho a pravidelne ho
aktualizujte.

Spolu s balikom Engineering (sada kablov C) a prevodnikom rozhrania USB11A je
mozné meni¢ spojit' so softvérom.

Do jednej siete na LT-Shell je mozné pripojit maximalne 63 menicov.

Pomocou softvéru mdzete vykonavat aj nasledovné prace:

Pozorovat parametre, natiahnut ich, stiahnut.
Spustit parametre.

Aktualizovat firmvér (manualne aj automaticky).
Exportovat parametre do programu Microsoft® Word.
Monitorovat’ stav motora a vstupov a vystupov.
Riadit meni¢/manualna prevadzka.

Scope.

Pripojenie na LT-Shell

Pripojenie je mozné vykonat cez rozhranie RS485 (USB11A + balik Engineering PC)
alebo cez Bluetooth® (modul parametrov).

RS485

9288836235
[2] RJ45 na kabel RJ45 [7]  Kabel USB A-B
[5] RJ10 na kabel RJ10 [8]  Adaptér RJ (2 x RJ45, 1 x RJ10)
6] USB11A
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Bluetooth®

[11  Parametricky modul
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5.1.5 Engineering softvér MOVITOOLS® MotionStudio
Softvér mbzete spojit s meni¢om nasledovne:

+ Cez spojenie SBus medzi poCitatom a meni¢om. Na to je potrebné CAN-Dongle.
Vopred Standardne usporiadany kébel nie je k dispozicii, a preto je nutné vytvorit
naleZité obsadenie RJ45 rozhrania meni¢a samostatne.

« Cez spojenie pocitaca s branou alebo s MOVI-PLC®. Spojenie brany pocitaca/
MOVI-PLC® je mozné uskuto¢nit napr. cez USB11A, USB alebo Ethernet.

Vdaka MOVITOOLS® MotionStudio mate k dispozicii nasledujtce funkcie:
* pozorovat parametre, natiahnut ich, stiahnut

* spustit parametre;

* monitorovat stav motora a vstupov/vystupov.

Pripojenie na MOVITOOLS® MotionStudio

Pripojenie je mozné vykonat cez branu SEW-EURODRIVE alebo cez riadiacu jednot-
ku SEW-EURODRIVE.

Brana

% [5]

17186235147
[11 Kabel USB A-B [4] Kabel RJ45 s otvorenym koncom
[2] USB11A [5] Pripajaci konektor (120 Q)
[3] RJ10 na kabel RJ10 [6] Kablovy rozdelovad
Riadiaca jednotka
17186293003

[1] Kabel USB A-B [5] Pripajaci konektor (120 Q)
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[2] USB11A [6]

[3] RJ10 na kabel RJ10 [7]

[4] Kabel RJ45 s otvorenym kon- [8]
com
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5.2 Automaticky vymeriavaci postup "Auto-Tune"

Meni¢ je vdaka automatickému vymeriavaciemu postupu schopny zmerat' takmer kaz-
dy motor na zistenie dat motora.

+ Automaticky vymeriavaci postup sa spusti automaticky po vratani sa na nastave-
nia z vyroby po prvom uvofneni a trva podfa typu regulacie max. 2 minuty. Preru-
Senie vymeriavacieho procesu.

» Automaticky vymeriavaci postup "Auto-Tune" mdzete spustit aj manualne po za-
dani menovitych udajov motora cez parameter P4-02. Meni¢ uvolnite az vtedy,
ked su vSetky parametre spravne viozené do udajov motora.

» Svorky 12 a 13 pre STO musia byt napajané napatim. Uvolnenie nie je potrebné.
Na ukazovateli musi byt zobrazené "Stop".

UPOZORNENIE

i Po prvom uvedeni do prevadzky alebo zmene typu regulacie v P4-01 vykonajte auto-
maticky vymeriavaci postup "Auto-Tune" v studenom stave motora. Autotuning méze-
te spustit' kedykolvek manualne cez parameter P4-02.

5.3 Uvedenie do prevadzky s motorom

A VYSTRAHA
Ked je parameter P4-02 nastaveny na "1" ("Auto-Tune"), méZe motor automaticky
naskodit.
Smrt alebo tazké poranenia.
* Dbaijte na to, aby sa v dosahu pohyblivych dielov nenachadzali Ziadne osoby.
UPOZORNENIE

i Casy rampy v parametroch P71-03 a P1-04 sa tykaju frekvencie 50 Hz. Ak sa P1-16

nastavi na "In-Syn", potom sa v zavislosti od P71-08 nastavi pretaZzitefnost na
"150 %"
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5.3.1 Uvedenie do prevadzky pri asynchronnych motoroch s riadenim U/f

1. Pripojte motor na menic. Pri pripojeni davajte pozor na sietové napatie motora.

2. Ztypového Stitku motora zadajte Udaje motora:

P1-07 = menovité napatie motora,

P1-08 = menovité napatie motora,

P1-09 = menovité napatie motora,

P1-10 = menovité napatie motora,

- hodnota = 0: Kompenzacia sklzu deaktivovana
- hodnota # 0: Kompenzacia sklzu aktivovana

3. Pomocou P1-01 a P1-02 nastavte maximalne a minimalne otacky.

Pomocou P1-03 a P1-04 nastavte zrychlovacie a spomalovacie rampy.

5. Spustite automaticky vymeriavaci postup "Auto-Tune" tak, ako je uvedené v kapi-
tole "Automaticky vymeriavaci postup ("Auto-Tune")" (— B 59).

5.3.2 Uvedenie do prevadzky pri asynchronnych motoroch s regulaciou otacok VFC

1. Pripojte motor na menic. Pri pripojeni davajte pozor na sietové napatie motora.

2. Ztypového Stitku motora zadajte Udaje motora:

P1-07 = menovité napatie motora,

P1-08 = menovité napatie motora,

P1-09 = menovité napatie motora,

P1-10 = menovité napatie motora,

P1-14 = 201 (rozSirené menu parametrov),
P4-01 = 0 (regulacia otacok VFC),

P4-05 = vykonnostny faktor.

3. Pomocou P1-01 a P1-02 nastavte maximalne a minimalne otacky.

Pomocou P1-03 a P1-04 nastavte zrychlovacie a spomalovacie rampy.

Spustite automaticky vymeriavaci postup "Auto-Tune" tak, ako je uvedené v kapi-
tole "Automaticky vymeriavaci postup ("Auto-Tune")" (— B 59).

6. Pri nedostato€nom regulacnom vykone je mozné optimalizovat vlastnosti regulacie
cez parameter P7-10.
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5.3.3 Uvedenie do prevadzky pri asynchronnych motoroch s regulaciou krutiaceho momentu

VFC

1.

Pripojte motor na menic. Pri pripojeni davajte pozor na sietové napatie motora.

2. Ztypoveého Stitku motora zadajte idaje motora:

P1-07 = menovité napatie motora,

P1-08 = menovité napatie motora,

P1-09 = menovité napatie motora,

P1-10 = menovité napatie motora,

P1-14 = 201 (rozSirené menu parametrov),
P4-01 =1 (regulacia kratiaceho momentu VFC),
P4-05 = vykonnostny faktor.

Pomocou P1-01 a P1-02 nastavte maximalne a minimalne otacky.

Pomocou P1-03 a P1-04 nastavte zrychlfovacie a spomalovacie rampy.

Spustite automaticky vymeriavaci postup "Auto-Tune" tak, ako je uvedené v kapi-
tole "Automaticky vymeriavaci postup ("Auto-Tune")" (— B 59).

Pri nedostato¢nom regulacnom vykone je mozné optimalizovat vlastnosti regulacie
cez parameter P7-10.

Priklad: V nasledujucom pripade je analégovy vstup 2 pouZity ako referenény zdroj
kratiaceho momentu, cez analégovy vstup 1 su zadané otacky:

P1-15 = 3 (obsadenie vstupnych svoriek)
P4-06 = 2 (referenény krutiaci moment cez analdgovy vstup 2)
P6-17 = 0 (vypnutie prahu ¢asového limitu krutiaceho momentu)

= >0 (prispbsobenie ¢Casového limitu maximalnej hornej hranici
kratiaceho momentu)
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5.3.4 Uvedenie do prevadzky pri synchronnych motoroch bez spatného vedenia snimaca
(regulacia PMVC)

jde

Synchrénne motory su permanentné magnetické motory.

UPOZORNENIE

Prevadzka bezsnima&ovych synchrénnych motorov musi byt preskuSané testovacou
aplikaciou. Stabilna prevadzka tohto druhu neméze byt vyuzita na vSetky druhy ap-
likacii. PouZitie tohto druhu prevadzky je teda na zodpovednost pouZivatela.

1. Pripojte motor na meni¢. Pri pripojeni davajte pozor na sietové napatie motora.
2. Ztypoveého &titku motora zadajte udaje motora:

* P1-07 = Pri synchrénnych motoroch sa v P1-07 nezadava systémové napatie,
ale napéatie magnetového kolesa pri menovitych otac¢kach motora,

* P1-08 = menovité napatie motora,
*  P1-09 = menovité napatie motora,
+ P1-10 = menovité napatie motora,
*  P1-14 =201 (roz8irené menu parametrov),
* P4-01 = 3 (regulacia otacok PMVC).
*  P2-24 = frekvencia PWM (minimalne 8 — 16 kHz).
3. Pomocou P1-01 a P1-02 nastavte maximalne a minimalne otacky.
Pomocou P1-03 a P1-04 nastavte zrychlovacie a spomalovacie rampy.

Spustite automaticky vymeriavaci postup "Auto-Tune" tak, ako je uvedené v kapi-
tole "Automaticky vymeriavaci postup ("Auto-Tune")" (— B 59).

6. Pri nedostatoénom regulacnom vykone je mozné optimalizovat’ vlastnosti regulécie
cez parameter P7-10.

Ak nastanu ne€akané problémy pri vedeni motora, je potrebné skontrolovat alebo na-
stavit' nasledovné:

* Na dosiahnutie vacsieho krutiaceho momentu v dolnej hranici otaok musia byt
parametre P7-14 a P7-15 zvySené. Dbajte na to, Ze motor sa vyS$§im privodom
prudu mdze silno zohriat'.

« Ciastogne je potrebné rotor pred spustenim vyrovnat k motorom s vy$$ou zotrvad-
nostou. Z tohto dévodu mdze byt ¢as predmagnetizacie P7-12 aj intenzita pola
pocas predmagnetizacie v P7-14 mierne posunuta nahor alebo nadol.

V zriedkavych pripadoch méZe byt nadpomocné porovnat parametre zistené auto-
matickym vymeriavacim postupom s parametrami Uudajov motora, prip. upravit ich.
Dbaijte na to, Ze pri dlhych privodoch motora sa hodnoty moZzu liSit.

Opéatovny vymeriavaci postup nie je potrebny:

* P7-01 = odpor statora motora (R, _ ;2 @lebo 2XR; 5<c)),
* P7-02 =0 (odpor statora motora),

* P7-03 = induktivita statora (Lsd),

* P7-06 = induktivita statora (Lsq).
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5.3.5 Uvedenie do prevadzky s motormi LSPM SEW-EURODRIVE

Motory typu DR..J su motory s technoldgiou LSPM (Line-Start-Permanentmagnet-
Motoren).

1. Pripojte motor na meni€. Pri pripojeni davajte pozor na sietové napatie motora.
2. Ztypoveého &titku motora zadajte udaje motora:

+ P1-07 = napétie magnetového kolesa pri menovitych otackach motora,

* P1-08 = menovité napatie motora,

*  P1-09 = menovité napatie motora,

« P1-10 = menovité napatie motora,

* P1-14 =201 (roz8irené menu parametrov),

* P4-01 = 6 (regulacia otaCok LSPM).

Nastavte maximalne otacky P7-071 a minimalne otacky P71-02 = 300 1/min.

Pomocou P71-03 a P1-04 nastavte zrychlovacie a spomalovacie rampy.

5. Spustite automaticky vymeriavaci postup "Auto-Tune" tak, ako je uvedené v kapi-
tole "Automaticky vymeriavaci postup ("Auto-Tune")" (— B 59).

6. Prispdsobte parametre Boost. Standardné nastavenie:
e P7-14=10%
s P7-15=10 %.

7. Pri nedostato€nom regulaénom vykone je mozné optimalizovat vlastnosti regulacie
cez parameter P7-10.
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5.3.6 Uvedenie do prevadzky s prednastavenymi motormi SEW-EURODRIVE

jde

Uvedenie do prevadzky mézete vykonat vtedy, ked si na menici pripojené nasledov-
né motory CMP (trieda ota€ok 4 500 1/min) alebo MGF..-DSM (trieda otacok 2 000 1/
min):

Typ motora Displej
CMP40M 40M
CMP50S/CMP50M/CMP50L 50S/50M/50L
CMP63S/CMP63M/CMP63L 63S/63M/63L
CMP71S/CMP71M/CMP71L 71S/7T1M/71L
MGF..2-DSM of-2
MGF..4-DSM of-4
MGF..4/XT-DSM gf-4Ht
Priebeh

» Parameter P1-14 nastavte na "1" pre pristup na Specifické parametre LTX.

+ P1-16 nastavte na prednastaveny motor; pozri kapitolu "LTX-Specifické parametre
(uroveri 1)" v "Dodatku k navodu na obsluhu MOVITRAC® LTX".

Priklad

CIC g
Priklad: l=f L/ ¢ (X

Konstrukéné  velkosti| 50S |40M, 50S, 50M, 50L, 63S, 63M, 63L, 71S, 71M, 71L
CMP..

Napatie = motorového| 4 |« 2=230V
systému . 4=400V

Brzdové motory b [b = blika pri brzdovych motoroch

VSetky potrebné parametre (napatie, prud atd.) sa nastavia automaticky.

UPOZORNENIE

Pri prednastavenych motoroch nie je potrebné "Auto-Tune".

Ak je na meni¢ pripojeny motor CMP s elektronickym typovym Stitkom, je automatic-
ky zvoleny P1-16.

Ak je zvoleny MGF..-DSM, horna hranica kriutiaceho momentu sa v P4-07 automatic-
ky nastavi na 200 %. Tato hodnota musi zodpovedat prevodovému pomeru na za-
klade prirucky "Doplnenie navodu na obsluhu, pohonna jednotka MGF..-DSM na
menici LTP-B".

VSetky potrebné udaje motora sa nastavia automaticky. Snimace teploty KTY je po-
trebné pripojit na ochranu motora na svorke 5 (+10 V) a svorke 10 (analégovy
vstup 2) a aktivovat cez parameter P2-33. ReSpektujte preto kapitolu "Teplotna
ochrana motora TF, TH, KTY84, PT1000" (— B 32).

+ Podrobnu inStalaciu najdete v kapitole "Skupina parametrov 1: Parametre,
Specifické pre servo (Uroven 1)" (— B 132).
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54 Uvedenie riadenie do prevadzky

A VYSTRAHA

Instalaciou senzorov a spinacov na svorky je mozné uskutoénit’ uvolnenie. Motor
moZe naskocCit automaticky.

Smrt alebo tazké poranenia.
» Dbaijte na to, aby sa v dosahu pohyblivych dielov nenachadzali ziadne osoby.
» Spinac instalujte v otvorenom stave.

+ Ked nainstalujete potenciometer, najprv ho nastavte na "0".

5.4.1 Prevadzka so svorkami (nastavenie z vyroby) P1-12=0

Pre prevadzku v rezime svoriek (nastavenie z vyroby):

P1-12 musi byt nastaveny na "0" (nastavenie z vyroby).

Zmefite konfiguraciu vstupnych svoriek na zaklade poziadaviek v P7-15. MozZné
nastavenia najdete v kapitole P1-15 Binarne vstupy Vyber funkcii.

Medzi svorky 1 a 2 na pouzivatelskom bloku svoriek pripojte spinac.

Zapojte potenciometer (1 k — 10 k) medzi svorky 5, 6 a 7. Stredny receptor je na-
pojeny na svorku 6.

Zapojte svorky 12 a 13 vstupu STO podla kapitoly "Odpojenie jedného
pohonu" (— B 206).

Uvolnite meni€ vytvorenim spojenia medzi svorkou 1 a 2.
Potenciometrom nastavte otacky.

Névod na obsluhu - MOVITRAC® LTP-B (55
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Uvedenie riadenie do prevadzky

5.4.2 Rezim klavesnice (P1-12 = 1 alebo 2)

Pre prevadzku v rezime klavesnice:

P1-12 nastavte na "1" (jednosmerne) alebo "2" (obojsmerne).

Na uvolnenie menica pripojte medzi svorky 1 a 2 na bloku svoriek dréteny mostik
alebo spinac.

Zapojte svorky 12 a 13 vstupu STO podla kapitoly "Odpojenie jedného
pohonu" (— B 206).

Stlacte teraz tlagidlo <Start>. Meni¢ sa uvolni s 0.0 Hz.

Na zvySenie otacok stlacte tla€idlo <Plus>. Na zniZenie ota&ok stlacte tlaidlo <Mi-
nus>.

Na zastavenie menica stlacte tlaCidlo <Stop/Reset>.

Naslednym stlagenim tlagidla <Start> sa vrati pohon spat k pévodnym otackam.
Ak je aktivovany obojsmerny rezim (P71-12 = 2), opatovnym stlacenim tlacidla
<Start> sa zmeni smer otagania.

UPOZORNENIE

jde

Zelané pozadované otaéky mozno prednastavit stlvac”:enl'm tlacidla <Stop/Reset>
v stave nedinnosti. Naslednym stlagenim tlagidla <Start> sa pohon pozdiz jednej

rampy rozbehne az na tieto otacky.

543 Rezim s regulatorom PID (P1-12 = 3)

Implementovany regulator PID mozno pouzit pre regulaciu teplotou, tlakom alebo pre
iné aplikacie.

66 | Navod na obsluhu — MOVITRAC® LTP-B

22872264/SK — 09/2016



5

Uvedenie do prevadzky
Uvedenie riadenie do prevadzky

Nasledujuca obrazok ukazuje moznosti konfiguracie regulatora PID.
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5 Uvedenie do prevadzky

Uvedenie riadenie do prevadzky

VsSeobecné infor-
macie o pouziti

Referencia pev-
nych hodnét

Priemyselna
zbernica referen-
cia PID

Pripojte snima¢ pre regulovanu veli€inu v zavislosti od P3-70 na analégovom vstupe 1
alebo 2. Hodnota snimaca sa mézZe odstupriovat cez parameter P3-12 tak, aby pouZi-
vatel dostal veli€inu spravne zobrazenu na ukazovateli meni¢a, napr. 0 — 10 bar.

Referenciu pozadovanej hodnoty pre regulator PID mozno nastavit' s P3-05.

Ak je regulator PID aktivny, nema nastavenie ¢asov rampy otacok Standardne nijaky
ucinok. V zavislosti od regulaéného rozdielu (poZzadovana hodnota — skuto¢na hod-
nota) moézete aktivovat zrychlovacie a spomalovacie rampy cez P3-11.

Nastavenim P3-05 = 0 sa pouzije referencia pevnych hodnét uvedené v P3-06. Ak su
parametre P9-34 a P9-35 opisané inou hodnotou ako "OFF", aktivuju sa 3 doplnkoveé
referencie pevnych hodnét P3-714 az P3-16 a su zvolené podfa niZzSie uvedenej tabul-

ky:
Vyber svoriek cez P9-34 | Vyber svoriek cez P9-35 | Referencia pevnych hod-
not
0 (LOW) 0 (LOW) P3-06
1 (HIGH) 0 (LOW) P3-14
0 (LOW) 1 (HIGH) P3-15
1 (HIGH) 1 (HIGH) P3-16

V menic¢i musia byt nastavené nasledovné parametre:

P1-12
P1-14
P1-15
P3-05
P5-09 — 11
P9-01
P9-10

5.4.4 Rezim master — slave (P71-12 = 4)

Master

(1]

5 (napr. riadiaci zdroj SBus)
201 (rozSirené menu parametrov)
0 (volny vyber funkcii binarnych vstupov)

3 (referencia PID cez zbernicu)

PID (zdroj otd€ok menica)

[11  RJ45 na kabel RJ45
[2] Kablovy rozdelovad

68 | Navod na obsluhu — MOVITRAC® LTP-B
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4 (vyber slova dat procesného vystupu pre referenciu PID)
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Uvedenie do prevadzky
Uvedenie riadenie do prevadzky

Meni¢ ma zabudovanu funkciu master — slave.

Specialnym protokolom je umoznena komunikacia master — slave. Meni¢ komunikuje
vtedy cez rozhranie RS485 Engineering. V jednej komunikacnej sieti mozno konekto-
rom RJ45 prepoijit az 63 menicov.

Jeden menic¢ je nakonfigurovany ako master a ostatné ako slaves. Pre jednu siet mo-
Ze byt konfigurovany iba jeden meni¢ ako master. Tento meni¢ master kazdych 30 ms
prenasa svoj prevadzkovy stav (napr. zastaveny, bezi) a vystupnu frekvenciu. Menice
slave potom nasleduju stav meni¢a master.

Konfiguracia menic¢a master
Meni¢ master kazdej siete musi mat komunika¢nu adresu "1". Nastavte:
*  P1-12 # 4 (zdroj riadenia),
* P1-14 =201 (rozSirené menu parametrov)
* P5-01 =1 (adresa meni¢a komunikacie)

Névod na obsluhu —- MOVITRAC®LTP-B | (59
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Uvedenie riadenie do prevadzky

Konfiguracia menicov slave

+ Kazdy pripojeny podradeny (Slave) pohon musi mat jednoznaénu komunikacnu
adresu podradeného (Slave), ktora sa nastavuje pomocou adresy meni¢a v P5-01.
Mozno zadat adresy slave od 2 do 63. Nastavte:

*  P1-12 = 4 (zdroj riadenia),

*  P1-14 =201 (rozSirené menu parametrov)
+ P5-01=2-63

* v P2-28 nastavte druh Skalovania otacok

* v P2-29 nastavte 8kélovaci sucinitef.

» Dbajte na to, Zze rampy na meni¢och slave musia byt nastavené na rovnaku alebo
mensiu hodnotu ako master.

UPOZORNENIE

Na vytvorenie siete master-slave modzZete pouzit kablovu sadu B. PouZitie koncového
odporu nie je nutné. Informacie o kdblovom sete najdete v kataldgu.

jde

5.4.5 Rezim priemyselnej zbernice (P1-12 = 5, 6 alebo 7)

Pozri kapitolu "Prevadzka so zbernicou" (— B 93).

5.4.6 Rezim MultiMotion (P1-12 = 8)
Pozri "Doplnenie navodu na obsluhu MOVITRAC® LTX".
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Uvedenie do prevadzky
Funkcia zdvihacieho zariadenia

5.5 Funkcia zdvihacieho zariadenia

Meni¢ je vybaveny zdvihacou funkciou. Aktivaciou zdvihacej funkcie sa aktivuju, prip.
zablokuju vSetky relevantné parametre a funkcie. Na riadne fungovanie je potrebné
spravne uviest motor do prevadzky tak, ako je uvedené v kapitole "Uvedenie
zdvihacej funkcie do prevadzky" (— B 72).

Zaroven dbajte na dodrzZiavanie nasledovnych bodov:

Riadenie bfzd motora sa musi uskuto¢nit cez meni¢. Medzi relé menica 2 (svorka
17 a 18) a brzdu zapojte brzdovy usmernovag, pozri kapitolu "Elektricka
instalacia" (— B 23).

Pouzite dostatoéne dimenzovany brzdovy odpor.

SEW-EURODRIVE neodporu€a pouzivat motor na velmi nizkych otackach alebo
udrZiavat zataZz pri nulovych otackach, bez brzdenia brzdy.

Ked potrebujete dostato¢ny krutiaci moment, prevadzkujte motor v ramci jeho
menovitého rozsahu.

Na bezpecnu prevadzku sa pri aktivnej zdvihacej funkcii prednastavia nasledovné pa-
rametre alebo sa pri zmene firmvéru ignoruju:

P1-06: Funkcia Setrenia energie je deaktivovana.

P2-09/P2-10: Potlacena frekvencia je ignorovana.

P2-26: Funkcia zachytenia je deaktivovana.

P2-27: Rezim standby je deaktivovany.

P2-36: Spustaci reZim je riadeny zboku (Edgr-r).

P2-38: Vypadok sietového napatia ma za nasledok volné dobehnutie motora.

P4-06/P4-07: Horné hranice krutiaceho momentu sU nastavené na maximalne
hodnoty.

P4-08: Dolné hranice krutiaceho momentu su nastavené na "0".

P4-09: Horna hranica generatorického krutiaceho momentu je nastavena na naj-
vy&Siu povolenu hodnotu.

Nasledovné zdvihacie parametre su prednastavené pre motory rovnakej vykonnostnej
triedy, je vSak mozné ich kedykolvek prispdsobit optimalizacii systému:

P2-07: Pozadované pevné otacky 7 su otacky otvorenia bfzd (= sklzové otacky
motora).

P2-08: PoZadované pevné otacky 8 su otacky zatiahnutie bfzd (= sklzové otacky
motora).

P2-23: Cas zastavenia nulovych otagok.

P4-13: Cas odbrzdenia brzdy motora.

P4-14: Cas zabrzdenia brzdy motora.

P4-15: Prah kratiaceho momentu na odbrzdenie brzdy.
P4-16: Casovy limit prahu kratiaceho momentu.

Nasledovné parametre st trvalo zablokované:

P2-18: Kontakt relé 2 na riadenie brzdového usmermovaca.

Navod na obsluhu - MOVITRAC® LTP-B | /]
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Funkcia zdvihacieho zariadenia

5.5.1 VsSeobecné pokyny

+ Pravotocivé pole motora zodpoveda smeru nahor.
+ Lavotocivé pole motora zodpoveda smeru nadol.

* Na zmenu smeru chodu motora motor zastavte. Na to je potrebné aktivovat’ brzdu.
Pred tym ako zmenite smer chodu, nastavte zablokovanie regulacie.

5.5.2 Uvedenie zdvihacej funkcie do prevadzky

jde

V nasledujucej ¢asti najdete odporuc¢ania pre uvedenie do prevadzky.
Udaje o motore:

* P1-03/04: Najkratsi mozny ¢as rampy

* P1-07: Menovité napatie motora

* P1-08: Menovity prud motora

+ P1-09: Menovita frekvencia motora

* P1-10: Menovité otacky motora
Odpojenie parametrov:

* P1-14 =201 (rozSirené menu parametrov)
Regulacia motora:

*  P4-01 =0 (regulacia otacok VFC)

* P4-05=Cos ¢

V prevadzke VFC musi byt vykonany automaticky vymeriavaci postup, na to ale
musi byt’ motor studeny!

Zdvihacie parametre:
P4-12 = 1 (zdvihacia funkcia aktivovana)
Termicka ochrana brzdového odporu

Ked na ochranu nie je pouZity Ziaden senzor, mdzu byt volitelne na ochranu proti pre-
hriatiu brzdového odporu nastavené nasledovné parametre. Bezpecnu ochranu po-
skytne len senzor.

* P6-19: Hodnota brzdového odporu
*  P6-20: Vykon brzdového odporu

UPOZORNENIE

Pri aktivovanom zdvihacom reZime musi byt spusteny meni¢ s uvofnenim. Ak je
uvolnenie nastavené naraz alebo skér nez STO, zotrvava meni¢ v rezime "STOP".

Na zabezpecenie bezproblémovej prevadzky je potrebné nainstalovat’ brzdovy odpor.

/2 Navod na obsluhu — MOVITRAG® LTP-B
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5.5.3

Uvedenie do prevadzky
Funkcia zdvihacieho zariadenia

Rezim prevadzky zdvihacieho zariadenia

Nasledujuci graf znazorruje rezim prevadzky zdvihacieho zariadenia.
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Uvolnenie menica

Motor sa rozbehne aZz na UuUrovefi otd€ok pre odbrzdenie brzdy
(poZzadované pevné otacky 7).

Otacky odbrzdenia brzdy dosiahnuté.

Prah kratiaceho momentu P4-15 preukazany. Ak sa prah krutiaceho momentu
neprekrodi v priebehu ¢asového limitu P4-16, meni€ ohlasi chybu.

Relé sa otvori.

Brzda sa odbrzdi v priebehu ¢asu odbrzdenia brzdy P4-13.
Brzda je odbrzdena. Pohon vyskoci az do pozadovanych otacok.
Normalny rezim prevadzky

Zablokovanie menica

Pohon sa rozbehne aZz na Urovenn otaCok pre zabrzdenie brzdy
(poZadované pevné otacky 8).

Relé sa uzavrie.
Brzda zabrzdi v priebehu &asu odbrzdenia brzdy P4-14.

Brzda je zabrzdena a pohon je zastaveny.

N&vod na obsluhu — MOVITRAC®LTP-B | [ 3



5 Uvedenie do prevadzky

Funkcia zdvihacieho zariadenia

5.5.4 Optimalizacia a odstranenie chyb pri zdvihacej funkcii
SP-Err/[ENCO02:
Ak sa zjavi toto hlasenie o chybe, zvySte okno chyby otadok v P6-07.

Pri problémoch ako napr. rychly pokles zdvihania skontrolujte nasledovné parametre
alalebo ich prispésobte:

P1-03/04 = Skrétit Casy ramp, €o najrychlejsi prechod do pomalych otacok.
P7-10 = Prispésobenie pevnosti, vyssie hodnoty spevnia aplikaciu.
P4-15 = ZvySenie prahu kratiaceho momentu na otvorenie brzdy.
P7-14/15 = Prirychlom poklese sa odporuca zvysit parametre Boost.
P7-07 = Tento parameter nastavte na 1.

/4 Navod na obsluhu — MOVITRAC® LTP-B
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5.6

Uvedenie do prevadzky
Poziarny rezim/nidzova prevadzka

Poziarny rezim/nudzova prevadzka

jde

Nastavte poziarny rezim/nadzovu prevadzku, ako je popisané v nasledujucej asti:
* Vykonajte uvedenie motora do prevadzky.
» Parameter P1-14 nastavte na "201", aby ste mohli pristupit k dalSim parametrom.

» Parameter P1-15 nastavte na "0", aby ste mohli uskutoCnit’ vlastni konfiguraciu
binarnych vstupov.

* Vstupy konfigurujte podfa poZiadavky v skupine parametrov P9-xx. Pri riadeni cez
svorky sa musi parameter P9-09 nastavit na "9 = Riadenie svoriek".

» Parameter P9-33 nastavte na Vyber vstupu pozZiarneho rezimu/nudzovej prevadz-
ky na Zelany vstup.

» Nastavte parameter P6-13 na "0" alebo "1", podfa zapojenia.

+ Nastavte parameter P6-14 na otacky, ktoré sa maju pouZit v poziarnom rezime/nu-
dzovej prevadzke. MbzZete zadat' pozitivnu alebo negativhu poZzadovanu hodnotu
otacok.

Na vyhodnotenie poziarneho rezimu/nidzovej prevadzky je mozné nacitat obe Casti

indexovej komunikécie:

* Index SBus 11358 je Casom spustenia poziarneho rezimu/nudzovej prevadzky:
Casova peciatka tykajuca sa (P0-65) momentu aktivacie poziarneho rezimu/nudzo-
vej komunikacie.

* Index SBus 11359 je asom chodu poZiarneho reZzimu/nudzovej prevadzky v minu-
tach. Udava, ako dlho bol poziarny rezim/nudzova prevadzka aktivna.

UPOZORNENIE

Pri aktivacii "poziarneho rezimu/nudzovej prevadzky" pohana meni¢ motor s predna-
stavenymi hodnotami. Meni¢ v tomto rezime ignoruje vSetky chyby a odpojenia,
pozadované hodnoty ako signdly uvolnenia a prevadzkuje motor az do zni€enia
alebo straty napajacieho napéatia. Ani nastavenie z vyroby nie mozné v tomto pre-
vadzkovom reZime vykonat.

Navod na obsluhu - MOVITRAC®LTPB | [/ 5
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Prevadzka na charakteristike 87 Hz

5.7 Prevadzka na charakteristike 87 Hz

Pri prevadzke 87 Hz zostane pomer U/f rovnaky. Generuju sa ale vySSie otacky a vy-
kony, €¢o ma za nasledok vy$S3i tok prudu.

u

400V

230V

-

50 Hz 87 Hz f
9007206616827403
Prevadzku "Charakteristika 87 Hz" nastavte podla popisu v nasledujucej Casti:

+ Parameter P1-07 nastavte na napatie pri zapojeni do hviezdy (udaj typového Stitka
motora).

+ Parameter P1-08 nastavte na napatie pri zapojeni do trojuholnika (udaj typového
Stitka motora).

* Parameter P7-09 nastavte na "87 Hz".

» Parameter P71-10 nastavte na "(synchronne otacky pri menovitej frekvencii) x
(87 Hz/50 Hz) - (sklzové otacky pri menovitej frekvencii)".

Priklad vypoétu P1-10:

DRN80M4: 0,75 kW, 50 Hz

Menovité otacky 1440 1/min

P1-10 = 1500 1/min x (87 Hz/50 Hz) - (1500 1/min - 1440 1/min) = 2550 1/min

UPOZORNENIE

i Nastavte P1-01 Maximalne otacky podfa svojich poZiadaviek. V prevadzke 87 Hz
musi mat meni¢ k dispozicii \ 3-nasobne vy$$i prid. Na to je potrebné vybrat meni¢
s vykonom vy$§im o V3-nasobok.

5.8 Funkcia potenciometra motora — pouzitie pri zeriave

Potenciometer motora funguje ako elektromechanicky potenciometer, ktory je podla
signalu vstupov internou hodnotou a tym zvySuje alebo znizuje otacky.
UPOZORNENIE

i Konfiguracia vstupov sa méze pri odliSujucom sa obsadeni svoriek uskuto¢nit tiez in-
dividualne.

/6 Navod na obsluhu — MOVITRAC® LTP-B
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5.8.1

Maximalne otacky 1

Pevné pozadované otacky 1

Minimalne otacky .

Zdroj vstupu pre uvolnenie

Vstupny zdroj CW/CCW

Zdroj vstupu pre
potenciometer motora, hore

potenciometer motora, vyp.

Vstupny zdroj
pevné pozadované otacky 1
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Uvedenie do prevadzky
Funkcia potenciometra motora — pouzitie pri Zeriave

Prevadzka potenciometra motora

Zakladnu funkciu potenciometra motora ukazuje nasledovna grafika. Popis v kapitole
"Nastavenia parametrov" (— B 78) je zaloZeny na €asto pouzivanej funkcii Zeriavu a
funguje v sulade s obsadenim svoriek podfla kapitoly "Obsadenie svoriek" (— E 78).

18014406340232971

Uvolnenie menica

Motor sa rozbehne az na nastavené minimalne otacky (P1-02).

Motor drZi minimalne otacky.

Potenciometer motora sa stlaci na (P9-28).

Pokial existuje signal na P9-28, otacky motora sa zvysia pozdiz zrychlovacej rampy P1-03.

Ak uz neexistuje Ziadny signal na P9-28, ponechaju sa aktualne otacky.

Potenciometer motora sa stlaci na (P9-28).

Pokial existuje signal na P9-28, otacky motora sa zvysia pozdiz zrychlovacej rampy (P1-03) dalej
az na maximalne otacky (P1-01).

Maximalne otacky sa neprekrocia a podrzia sa, ked signal viac neexistuje na P9-28.
Potenciometer motora sa uvedie do ¢innosti nadol (P9-29).

Pokial existuje signal na P9-29, ota&ky motora sa znizia pozdiz spomalovacej rampy P1-04.

Ak uz neexistuje ziadny signal na P9-28, ponechaju sa aktualne otacky.

PoZadované pevné otacky su spustené.

Pokial existuje signal na pozadovanych pevnych otagkach, otacky motora pozdiz spomalovacej
rampy P1-04 sa zniZia aZ po dosiahnutie pozadovanych pevnych otacok a podrzZia sa.
Potenciometer motora sa uvedie do ¢innosti nadol (P9-29).

Pokial existuje signal na P9-29, otacky motora sa znizia pozdiz spomalovacej rampy P1-04, avéak
nie pod minimalne otacky P71-02.
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5 Uvedenie do prevadzky

Funkcia potenciometra motora — pouzitie pri Zeriave

5.8.2 Priradenie svoriek

(]
(2]
(3]
(4]

1 2 3 56?
oo
R |

([

e e ¢

4
2]
|

7834026891

DI1 Uvolnenie/znizenie otacok
DI2 ZvySenie ota€ok
DI3 Pevné pozadované otacky 1

DI4 Zmena smeru chodu (pravotogivy/lavotoCivy chod)

5.8.3 Nastavenia parametrov

Uvedte motor

prevadzky" (— B 59).
Na vyuzitie potenciometra motora sa musia uskutoCnit’ nasledujice nastavenia:

P1-12 = 0 (zdroj riadenia prevadzky cez svorky),
P1-14 = 201 (rozSirené menu parametrov),
P1-15 = 0 (binarny vstup, vyber funkcie),

P2-37 = 6 (klavesnica, restart, otacky).

Konfiguracia vstupov:

P9-01 = din-1 (uvolnenie vstupného zdroja),

P9-03 = din-1 (vstupny zdroj pravotodivého chodu),

P9-06 = din-4 (zmena smeru chodu),

P9-09 = on (zdroj aktivacie riadenia cez svorky),

P9-10 = d-Pot (zdroj otacok 1),

P9-11 = PrE-1 (zdroj otacok 2),

P9-18 = din-3 (vstup vyberu otacok 0),

P9-28 = din-2 (zdroj vstupu pre potenciometer motora hore).

Nastavenia pouzivatela:

P1-02 = minimalne otacky,

P1-03 = &as zrychlovacej rampy,
P1-04 = ¢as spomalovacej rampy,
P2-01 = pevné pozadované otacky 1.

/8 Navod na obsluhu — MOVITRAC® LTP-B
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Uvedenie do prevadzky
Priklady zmeny proporcionality analégového vstupu a ofsetové nastavenie

5.9 Priklady zmeny proporcionality analégového vstupu a ofsetové nastavenie

Format analégového vstupu a ofsetu su navzajom prepojené.
Nastavenie menica:
P1-01 =50 Hz

5.9.1 Priklad 1: Zmena proporcionality analégového vstupu
Regulacia 0 — 40 Hz a analégovym vstupom 0 — 10 V:
n, =0 Hz, n, =40 Hz

P2-31 =80%
Hz
50
40
Z 30 /
0
O
© 20 //
0 _—
0
0 2 4 6 8 10 Vv
Analoégovy vstup
13627147915
P2-31="127" 1009 =4012=0H2 1009, —80%
P1-01 50Hz
13624278667
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Uvedenie do prevadzky

5

5.9.2

Priklady zmeny proporcionality analdégového vstupu a ofsetové nastavenie

Priklad 2: Analégovy vstup, odstup

Regulacia 15 — 35 Hz a analégovym vstupom 0 — 10 V:

N, = Nogeet = 15 Hz, N, = 35 Hz

P2-31 = 40%, P2-32 = -75%

Hz
50
45
40
35
> 30 ——
g 2 el
20 /

15
10
5
0

0 2 4 6 8 10 V

Analégovy vstup
13627144971
P2-31=127M 1009 =32H2=15H2 1009, = 40%
P1-01 50 Hz
13624281611
—Noffset «100% _510 [-I/_’Z x100%
p2-32=FP1-01 - 22 = -75%
P2-31 0.40
13624284555
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5.9.3

Uvedenie do prevadzky
Priklady zmeny proporcionality analégového vstupu a ofsetové nastavenie

Priklad 3: Analégovy vstup Skalovania a offsetu

Regulacia 15 — 45 Hz a analégovym vstupom 3 — 8 V:
P2-31 =120 %, P2-32=5%

Hz
50
45
40 —
35 //
.. 30 —
% //
5 25
15
10
5
0
3 4 5 6 7 8 \%
Analbégovy vstup
18364553227
— Al
P2 _31="27"M 1000, % 1ul_range
P1-01 A"contro;_ range
P2_31= 45H2—15H’2X100‘%>< 100%
50Hz 50%
P2-31=120%
18364558219
P2-32 = Al (%) - d
(M2 = y) % Algontror _range
P2-32=30%- 15Kz
(45Hz—-15Hz) x50%
P2-32=5%
18364573451
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5 Uvedenie do prevadzky

Vetraky a Cerpadlo

5.10 Vetraky a ¢erpadlo

Na pouzitie Cerpadiel a vetrakov mate k dispozicii nasledovné funkcie:

» ZvySenie napatia / Boost (P1-11)

» Prispbsobenie charakteristike U/f (P4-10, P4-11)

» Funkcia uspory energie (P7-06)

» Zachytna funkcia (P2-26)

« Cas zastavenia nulovych otagok (P2-23)

* Rezim standby (P2-27)

* Regulator PID, pozri "Skupina parametrov 3: PID-regulator (Urover 2)" (— B 144)

* Poziarny rezim/nadzova  prevadzka pozri  "Poziarny  rezZim/nudzova
prevadzka" (— B 75)

» Deaktivacia kompenzacie skizu cez menovité otacky motora (P71-10)

5.11 Potenciometer motora

Pri funkcii potenciometra motora reaguje meni¢ na dotykové pokyny.

Ak sa spustia digitalne vstupy, ktoré zvySuju alebo znizuju otacky, zmenia sa otacky
pozdiz nastavenych ramp P1-03 a P1-04.

Ak sa digitalne vstupy spustia naraz, zastavi meni¢ pozdiz rampy rychleho zastavenia
P2-25. Ak sa spustia oba vstupy, zachovaju sa aktualne otacky a smer otacania.

Uvolnenie je nadradené tejto funkcii a je pre tuto funkciu potrebné.

Na vyuZitie funkcie potenciometra vyberte jednu z moZnosti funkcie binarnych vstupov
pomocou P7-15 = 10 alebo 20. Pozri aj kapitolu "P1-15 Binarny vstup, vyber
funkcie" (— B 128).

Pri pouziti tejto funkcie je mozné pouzivat aj tlacidla Sipky hore a Sipky dole priamo na
menici.
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5.12

5.12.1

3-vodic¢ové riadenie

Uvedenie do prevadzky
3-vodicové riadenie

Funkcia sa aktivuje cez binarny vstup vyberu funkcii P1-15 = 21.

Princip 3-vodi¢ového riadenia ur€uje riadenie.

Signaly uvolnenia a smeru otaania menic¢a reaguju na ¢elo signalu.

+ Tlagidlo Start <Vpravo> spojte so zapinacim kontaktom na binarnom vstupe DI1.

+ Tlagidlo Start <VIavo> spojte so zapinacim kontaktom na binarnom vstupe DI3.

+ Tlacgidlo zastavenia ako otvarac pripojte na binarny vstup DI2.

Ak sudasne zopnete <Vpravo> a <Vlavo>, pohon sa zastavi pozdiz rampy rychleho
zastavenia P2-25.

Zdroj riadiacich signalov — 3-vodi¢ové riadenie

nqn

DI 1 —| —|
"o +24 V—>{ 1|
s DI 1 ﬁii
DI2«— 3 %
DI 3 —| DI3+— 4]
0 +10V—>{5 |
aqo Al o E]
DI 2 oV — 7]
" i
10V 19
110]
Al1 5V 1]
ov STO+—{12]
Ccw STO- —13]
50 —
fa Hz [1] [2] {1
25
fo
0
fo
25
1] (2}
0§ cow
18826070667
Vpravo/Stop Cw Pravotoc€ivy chod
VIavo/Stop CCW Lavotoc€ivy chod

Uvolnenie/Stop

Vstup pozadovanej hodnoty Al
Vystupna frekvencia

Frekvencia Start/Stop

(1]
(2]

Rampa na (P1-03)
Rampa od (P1-04)
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Prevadzka
Stav menica

6 Prevadzka
Aby sa rezim prevadzky mohol kedykolvek od¢itat, zobrazia sa tieto informacie:
Status Zobrazenie skratiek
Drive OK Staticky stav menica
Drive running Prevadzkovy stav menica
Fault/trip Chyba
6.1 Stav menica
6.1.1 Staticky stav menica
Nasledujuci zoznam uvadza, aké skratky sa zobrazia ako informacia o stave menica,
ak motor stoji.
Skratka |Opis
StoP Vykonnostny stupefi menica je odpojeny. Toto hldsenie sa objavi, ked sa meni¢ zastavi a ne-
existuju Ziadne chyby. Meni¢ je pripraveny na normalnu prevadzku. Meni€ nie je uvolneny.
P-deF Prednastavené parametre su nacitané. Toto hlasenie sa objavi vtedy, ked' pouZivatel vyvola pri-
kaz na nacitanie parametrov nastavenych z vyroby. Skér ako sa meni¢ mbze znova uviest do
prevadzky, musi sa stlacit tlacidlo <Stop/Reset>.
Stndby | Meni€ sa nachadza v pohotovostnom (standby) rezime. Pri P2-27 > 0 s sa zobrazi toto hlasenie
po zastaveni meni¢a a pozadovana hodnota je tiez "0".
Inhibit Zobrazi sa, ak 24 V a GND nie su privedené na kontaktoch STO. Koncovy stuper je zablokova-
ny.
ETL 24 |Externé napajacie napatie je pripojené. Funkcie su obmedzené, pozri aj kapitolu "Podporna
prevadzka 24 V" (— B 48).
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Prevadzka
Stav menica

6.1.2 Prevadzkovy stav menica
Nasledujuci zoznam uvadza, aké skratky sa zobrazia ako informacia o stave menica,
ak je motor v prevadzke.
Stlacenim tla€idla "Navigovat" na klavesnici mozno prepinat medzi vystupnou
frekvenciou, vystupnym prudom a otackami.
Skratka Opis
H xxx Vystupna frekvencia meni¢a (v Hz). Toto hlasenie sa objavi pri beziacom menigi.
A XXX Vystupny prud menica (v ampéroch). Toto hlasenie sa objavi pri beziacom menici.
P xxx Momentalny vystupny vykon menica (v kW). Toto hlasenie sa objavi pri beziacom menici.
L xxx Parametre su zablokované proti zmenam. Zabezpecdte, aby:
- Nebolo aktivované zablokovanie parametra P2-39.
- Meni¢ nebol uvolneny.
- Meni¢ bol napajany sietovym napatim.
Auto-t Vykona sa automatické meranie parametrov motora potrebné pre nakonfigurovanie paramet-
rov motora. "Auto-Tune" naskoCi automaticky pri prvom uvolneni po prevadzke s parametrami
s nastaveniami z vyroby. Pre vykonanie "Auto-Tune" nie je potrebné hardvérové uvolnenie.
Ho-run Referen¢ény chod je spusteny. Pockajte, kym meni¢ dosiahne referenénu polohu. Po Uspes-
nom referenénom pohybe sa na displeji zobrazi "Stop".
XXXX Otacky pohonu menica (v 1/min). Toto hlasenie sa objavi pri beziacom menici, ked boli zada-
né menovité otacky motora v parametri P1-10.
C xxx Je Skalovaci faktor "otacok" (P2-21/P2-22).
...... Vystupny pruad meni¢a prekracuje hodnotu pradu zadanu v P1-08.
E)t:)li;(;a)j(me Meni¢ sleduje vy$ku a trvanie pretaZzenia. Podla vySky pretaZenia hlasi meni¢ chybu "l.t-trP".
FirE PozZiarny rezim/nadzova prevadzka.
Select Lan-|Zoznam na vyber dostupnych jazykov. Pre vyber jazyka stlacte tlaidlo <Navigovat>.
guage

6
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Prevadzka
Stav menica

6.1.3 Stavové kontrolky modulu parametrov

Status parametrického modulu je mozné vidiet na obrazovke frekvenéného menica.

Displej Opis

PASS-r Parametricky modul uspesne precital/ulozil parametre frekvenéného menica.

OS-Loc Parametricky modul je zablokovany. Pokus o precitanie parametrov z frekvenéného menica
pri aktivovanom zablokovani parametrov.

FAIiL-r Parametricky modul nedokazal precitat parametre frekvenéného menica.

PASS-t Parametricky modul Uspesne preniesol parametre na frekvenény meni¢. Zapisovanie para-
metrov na frekvenény menic.

FAIL-P Udaje o vykone parametrov ulozené v parametrickom module sa nezhoduju s tdajmi o vy-
kone naprogramovaného frekvenéného menica.

FAIL-t Parametricky modul nedokaze preniest sadu parametrov na frekvenény menic.

no-dAt Na parametricky modul neboli uloZzené Ziadne parametrické udaje.

dr-Loc Parametre frekvencného menica boli uloZzené tak, aby nemohli byt prevzaté Ziadne nové
nastavenia parametrov. Odblokovat’ sadu parametrov frekvenéného menica.

dr-rUn Frekvenény meni¢ funguje a mbze prevziat nastavenia parametrov. Pred programovanim
zastavte frekvencny menic.

tyPE-E Parametre uloZené v parametrickom module pre typ frekvenéného meni€a sa nezhoduju
s naprogramovanym typom frekvenéného menic¢a (len pri zapisovani).

tyPE-F Parametricky modul eSte nepodporuje naprogramovany typ frekvenéného menica.

6.1.4 Reset chyby

Ak sa vyskytne chyba, mozno ju stlaCenim tlavéidla <Stop/Reset> alebo otvorenim
a uzavretim binarneho vstupu 1 vynulovat. DalSie informacie najdete v kapitole
"Chybové kody" (— B 88).
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6.2 Diagnostika chyb

Prevadzka
Diagnostika chyb

Symptém

Pricina a rieSenie

Chyba pri pretazeni alebo nadprude
pri nezatazenom motore poc&as zrych-
fovania

Skontrolujte pripojenie svoriek do hviezdy/trojuholnika. Prevadz-
kové napatie motora a meni¢a sa musia zhodovat. Zapojenie do
trojuholnika dava vzdy nizSie napatie motora s prepinatelnym na-
patim.

Pretazenie alebo nadprud — motor sa
neotaca

Skontrolujte, &i je rotor blokovany. Presvedcte sa, Ci je mechanicka
brzda uvolnena (ak je pritomna).

Ziadne uvolnenie meni¢a — zobrazenie
ostava na "StoP"

Skontrolujte pritomnost’ hardvérového signalu pre uvolnenie na
binarnom vstupe 1.

* Dbajte na spravne uzivatelské +10 V vystupné napatie (medzi
svorkami 5 a 7).

* Ak je chybné, skontrolujte kabelaz pouzivatel'skej svorkovnice.

» P1-12 skontrolujte na prevadzku so svorkami / rezim klavesni-
ce.

+ Ak je zvoleny rezim klavesnice, stladte tlagidlo "Start".
» Sietové napatie musi zodpovedat Specifikacii.

Pri  velmi chladnych podmienkach
okolia sa meni¢ nenastartuje

Pri teplote okolia nizSej ako —10 °C sa menic¢ pripadne nespusti. Za
takychto podmienok zabezpeclte, aby zdroj tepla udrziaval na
mieste teplotu viac ako —10 °C.

Ziadny pristup k rozsirenym ponukam

P1-14 sa musi nastavit na rozsiritelny pristupovy kéd. Tento je
"101", iba vtedy nie, ak by bolo kéd P2-40 zmeneny pouzivatelom.

6.3 Histéria chyb

Parameter P1-13 v reZime parametrov archivuje posledné 4 chyby a/alebo udalosti.
Kazda chyba sa zobrazi v skratenej forme. Naposledy vzniknutd chyba sa zobrazi naj-
skor (pri vyvolani P1-13).

Kazda nova chyba sa zaradi na zaCiatok zoznamu a ostatné chyby sa posunu dole.
Najstarsia chyba sa vymaze z chybového protokolu.

- DOLEZITE

Ak najmladSia chyba v chybovom protokole je chyba podpéatia, potom sa do chy-
bového protokolu uz nezaznamenaju dalSie chyby podpétia. Tym sa zabrani, aby
sa chybovy protokol plnil chybami podpétia, ktoré sa nutne vyskytnu pri kazdom
odpojeni menica.
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6.4 Chybové kédy
Chybové hlasenie Stavové slovo | CANopen Vysvetlenie |Riesenie
Ukazovatel menica chybovych ké-| Emergen-
P0-13 Historia chyb dov, ak Bit5 = | cy Code
1
Indikator  |MotionStu| dek. hex hex
menica dio Kédo-
vanie dek.
4-20 F 18 113 | Ox71 | 0x1012 |Strata signalu4 - |- Skontrolujte, &i vstupny prad lezi v ramci rozsahu definova-
20 mA ného v P2-30 a P2-33.
» Skontrolujte spojovaci kabel.
AtF-01 40 81 0x51 0x1028 |Namerany odpor |Namerany odpor statora motora je asymetricky. Skontrolujte,
rotora koliSe ci:
medzi fazami. + je motor spravne pripojeny a bezchybny.
* je odpor spravny a existuje symetria vinuti.
AtF-02 41 81 0x51 0x1029 |Namerany odpor |Namerany odpor statora motora je prili§ velky. Skontrolujte,
statora je prili§ ci:
velky. - je motor spravne pripojeny a bezchybny.
* Udaje o vykone motora zodpovedaju udajom o vykone pri-
pojeného menica.
AtF-03 42 81 0x51 0x102A [Namerana indukti- [Namerana induktivita motora je prili§ nizka.
vita motora je prili§|Skontrolujte, i je motor spravne pripojeny a bezchybny.
nizka.
AtF-04 43 81 0x51 0x102B [Namerana indukti- [Namerana induktivita motora je prili§ vysoka. Skontrolujte, &i:
vita motora je prili|« je motor spravne pripojeny a bezchybny.
vysoka. * Udaje o vykone motora zodpovedaju udajom o vykone pri-
pojeného menica.
AtF-05 44 81 0x51 0x102C |Meranie induktivity|Namerané parametre motora nie su konvergentné. Skontro-
pocas €asového li- (lujte, Ci:
mitu * je motor spravne pripojeny a bezchybny.
* Udaje o vykone motora zodpovedaju udajom o vykone pri-
pojeného menica.
dAtA-E 19 98 0x62 | 0x1013 |Chyba internej pa- |[Kontaktujte servis SEW-EURODRIVE.
mate (DSP)
dAtA-F 17 98 0x62 | 0x1011 |Chyba internej pa- |Kontaktujte servis SEW-EURODRIVE.
mate (10)
E-triP 11 26 0x1A | 0x100B |Externa chyba Kontakt otvaraca otvoreny.
na binarnom « Skontrolujte termistor motora (ak je pripojeny).
vstupe 5.
Enc-01 30 14 Ox0E | Ox101E |Komunikagna chy- |V P6-05 je aktivované spatné vedenie snimaca a karta sni-
ba medzi kartou |maca nie je zasunuta alebo rozpoznana.
dekodéra a meni-
Som.
ENCO02/ 31 14 Ox0E | O0x101F |Chyba otacok Rozdiel medzi skutonymi a poZadovanymi otackami je vacsi
SP-Err (P6-07) ako hodnota uvedena v P6-07 v percentach. Tato chyba je
aktivna len pri regulacii vektorov alebo pri regulacii so spat-
nym vedenim. Zvyste hodnotu v P6-07.
Ak sa ma deaktivovat kontrola otacok, nastavte P6-07 na
100 %.
Enc-03 32 14 OXOE | 0x1020 |Parametrizovany |Skontrolujte nastavenia parametrov v P6-06 a P1-10.
nespravny pocet
Ciarok snimaca.
Enc-04 33 14 OxOE | 0x1021 |Chyba kanala sni- |Draha A spatného vedenia snimaca nedolieha. Skontrolujte
maca A kabelaz.
Enc-05 34 14 Ox0E | 0x1022 |Chyba kanala sni- |Draha B spatného vedenia snimaca nedolieha. Skontrolujte
maca B kabelaz.
Enc-06 35 14 OxOE | 0x1023 |Chyba kandla sni- |Drahy A a B spatného vedenia snimaca nedoliehaju. Skon-
macaAaB trolujte kabelaz.
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Chybové kédy

Chybové hlasenie Stavové slovo | CANopen Vysvetlenie |RiesSenie

Ukazovatel menica chybovych ké-| Emergen-

P0-13 Histoéria chyb dov, ak Bit5 = | cy Code

1

Indikator |MotionStu| dek. hex hex

menic¢a dio Kodo-
vanie dek.

Enc-07 36 14 Ox0E | 0x1024 |Chyba datového |Chyba komunikacie medzi kartou snimaca a snimacom.
kanala RS485, Skontrolujte spravne doliehanie a kontakt karty snimaca.
chyba datového
kanala
HIPERFACE®

Enc-08 37 14 Ox0E | 0x1025 |Chyba komunikaé- |Chyba komunikacie medzi kartou snimaca a meni¢om. Skon-
ného kanala 10 trolujte spravne doliehanie a kontakt karty snimaca.
HIPERFACE®

Enc-09 38 14 OxOE | 0x1026 |Typ HIPERFACE® |Pri pouziti balika Smart Servo bola pouzita nespravna kombi-
nie je podporova- |nacia meni¢a a motora. Skontrolujte, ¢i:
ny. « trieda otac¢ok motora CMP.. predstavuje 4 500 1/min.;

* menovité napatie motora sa zhoduje s napatim menica;
* je pouzity snima¢ HIPERFACE®.

Enc-10 39 14 O0xOE | 0x1027 |Uvolnenie: KTY |KTY sa uvolnilo a nie je pripojené.

Er-LED Chyba displeja Kontaktujte servis SEW-EURODRIVE.

Err-SC Vzdialena riadiaca |Pre reset stlacte tlacidlo STOP. Skontrolujte adresu frekvenc-
jednotka stratila  |ného menica.
komunikaéné
spojenie s meni-
com.

Etl-24 Externé 24 V na- |Napajanie napatim zo siete nie je pripojené. Meni¢ je napaja-
pajanie. ny externe 24 V.

FAULtY Komunikacia Kontaktujte servis SEW-EURODRIVE.
medzi riadiacim a
vodiacim dielom
ma vypadok

F-Ptc 21 31 0x1F | 0x1015 |Vypnutie ochrany |Pripojeny snima¢ na ochranu motora je definovany v P2-33
motora (PTC, TF, TH, KTY alebo PT1000) a pripojeny na analégo-

vom vstupe 2 (svorka 10).

FAN-F 22 50 0x32 0x1016 |Chyba ventilatora |Kontaktujte servis SEW-EURODRIVE.

FLt-dc 13 7 0x07 | 0x320D |(Zvinenie medziob- [Skontrolujte napajanie pradom
vodu je prili§ vyso-
ké.

Ho-trP 27 39 0x27 0x101B Chyba referenc- . Skontro|ujte referenény uzol
neho pohybu. » Skontrolujte pripojenie koncového spinaca

» Nastavenie typu referenéného pohybu a kontrola potreb-
nych parametrov

Inhibit Otvorit bezpe¢- Skontrolujte, ¢i su svorky 12 a 13 zapojené riadne.
nostné spinanie
STO.

Lag-Er 28 42 0x2A | 0x101C |Vle¢na chyba Skontrolujte:

* pripojenie snimaca;

* pripojenie snimaca, motora a sietovych faz;

» ¢i sa mechanické komponenty mézu volne pohybovat
a nie su zablokované.

+ Predizte rampy.

» Podiel P nastavte na vy$Siu hodnotu.

» Znovu naparametrujte regulator otacok.

» Zvyste toleranciu vle¢nej chyby.

» PLC Prog Task Priority nastavte na 10 ms.

* Meni¢ sa prevadzkuje v systéme Dearing a uz nedokaze
vytvorit' elektrinu na zrychlenie/kon$tantnt jazdu.

Navod na obsluhu — MOVITRAC® LTP-B
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Stavové slovo RieSenie
chybovych ké-
dov, ak Bit5 =

1

Chybové hlasenie
Ukazovatel menica
P0-13 Histoéria chyb

CANopen
Emergen-
cy Code

Vysvetlenie

Indikator
menica

MotionStu
dio Kédo-
vanie dek.

dek. hex hex

l.t-trp 04

0x08

0x1004

Pretazenie meni-
¢a/motora
(chyba 12t)

Presvedcte sa, ze:
» parameter typoveho Stitku motora je spravne zadany

v P1-07, P1-08 a P1-09.

» vo vektorovej prevadzke (P4-01 = 0 alebo 1) faktoru vy-
konu motora je v P4-05 spravny.

* Auto-Tuning prebehlo spravne.

Skontrolujte, ¢i:

» desatinné miesta blikaju (menic pretazeny) a zvyste
spomalovaciu rampu (P7-03) alebo znizte zataz motora.

« dizka kébla zodpoveda $pecifikacii.

» sa zataz méze volne pohybovat a nevyskytuju sa tu ziad-
ne blokacie ani iné mechanické prekazky (zataz skontro-
lujte mechanicky).

 termicka ochrana motora podla UL508C je aktivovana
v P4-17.

O-l 03

0x01

0x2303

Kratkodoby nad-
prud na vystupe
menica.
Silné pretazenie
motora.

hO-l 15

0x01

0x230F

Chyba nadprudu
hardvéru na vy-
stupe menica (au-
toochrana pri
pretazeni IGBT).

Chyba pocas procesu zastavenia:

Skontrolujte, ¢i brzda nezabrzdila prili§ skoro.

Chyba pri uvolneni menica:

Skontrolujte, &i:

» parameter typového Stitku motora je spravne zadany
v P1-07, P1-08 a P1-09.

» vo vektorovej prevadzke (P4-01 = 0 alebo 1) faktoru vy-
konu motora je v P4-05 spravny.

* Auto-Tuning prebehlo spravne.

» sa zataz méze volne pohybovat a nevyskytuju sa tu ziad-
ne blokacie ani iné mechanické prekazky (zataz skontro-
lujte mechanicky).

» sa v motore a kabli pripojenia motora nevyskytol skrat
medzi fazami alebo uzemnenie fazy.

* je brzda spravne zapojena, riadena a spravne sa uvolni,
ked ma motor pridrznu brzdu.

Znizte nastavenie zosilflovaca napatia v P1-11.

Zvyste €as rozbehu v P71-03.

Oddelte motor od meni€a. Frekvenény meni¢ znov uvolnite.

Ked sa tato chyba vyskytne znovu, meni¢ Uplne vymerite a

pred tym skontrolujte kompletny systém.

Chyba pocas prevadzky:

Skontrolujte:

» nahle pretazenie alebo chybnu funkciu.

» prepojenie kablom medzi meni€om a motorom.

Ci &as zrychlenia/spomalenia je podla moznosti prili§ kratky

a potrebuje prilis vela vykonu. Ak nemdzete zvysit P1-03

alebo P17-04, pouzite vacsi menic.

O-hEAt 23

124

0x7C

0x4117

Teplota okolia je
prili§ vysoka.

Skontrolujte, ¢i sa podmienky okolia pohybuju v ramci $pecifi-
kacii danych meni¢om.

11

0x0B

Nadmerna teplota
na chladici

Teplota chladi¢a sa zobrazi v P0-21. Protokol histérie sa
uklada v intervaloch 30 s pred vypnutim v désledku chyby

v parametri P0-38. Toto hlasenie o chybe sa zobrazi pri tep-
lote chladi¢a = 90 °C.

Skontrolujte:

« teplotu okolia menica.

» chladenie meni¢a a rozmery skrinky.

« funkciu chladiaceho ventilatora zabudovaného v menici.
Znizte nastavenie efektivnej taktovacej frekvencie v paramet-
ri P2-24 alebo zataz motora/menica.

9() ' Navod na obsluhu — MOVITRAC® LTP-B
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Chybové hlasenie Stavové slovo | CANopen Vysvetlenie |RiesSenie

Ukazovatel menica chybovych ké-| Emergen-

P0-13 Histoéria chyb dov, ak Bit5 = | cy Code

1

Indikator |MotionStu| dek. hex hex

menic¢a dio Kédo-
vanie dek.

O-torq 24 52 0x34 0x1018 |Casovy limit Skontrolujte zatazenie motora.
hornej hranice Prip. zvyste hodnotu v P6-17.
krutiaceho Ak sa ma deaktivovat kontrola krutiaceho momentu, nastavte
momentu. P6-17na 0.0 s.

O-Volt 06 7 0x07 0x3206 |Prepatie na medzi-|Chyba nastane vtedy, ked je pripojena zataz zotrvacnej
obvode hmotnosti alebo tahana zataz, prebytocna regenerativna

energia sa prenasa spat na menic.

Ked tato chyba nastane pri zastaveni alebo po¢as
spomalenia, zvyste ¢as spomalovacej rampy v P1-04 alebo
k meni¢u zapojte vhodny brzdovy odpor.

Vo prevadzke vektorového rezimu znizte proporcionalny zo-
silfiovac¢ v P4-03.

V regula¢nej prevadzke PID zabezpecte, aby boli rampy ak-
tivne tym, Ze znizite P3-11.

Zaroven skontrolujte, €i sa napatie napajania nachadza

v rozmedzi Specifikacie.

Upozornenie: Hodnota napatia DC-zbernica sa zobrazi

v P0-20. Protokol histérie sa uklada v intervaloch 256 ms
pred vypnutim v dosledku chyby v parametri P0O-36.

Ol-b 01 4 0x04 0x2301 |Nadprud brzdové- |Ubezpecte sa, Ze pripojeny brzdovy odpor sa nachadza nad
ho kanala, minimalnou pripustnou hodnotou meni€a (pozri technické
nadprud brzdové- |udaje). Skontrolujte brzdovy odpor a kablové spojenia na
ho odporu mozné skraty.

OL-br 02 4 0x04 0x1002 |Pretazeny brzdovy|Softvér zistil, Ze brzdovy odpor je pretazeny a odpoji sa, aby
odpor chranil odpor. Pred tym, nez zmenite parametre alebo sys-

tém, ubezpecdte sa, Ze brzdovy odpor je prevadzkovany

v ramci svojich parametrov. Na zniZenie zataze odporu zvys-
te ¢as spomalenia, znizte moment zotrvacnosti zataze alebo
paralelne dalSie brzdové odpory. Dbajte na minimalne odpo-
rové hodnoty pouzitych meni€ov.

OF-01 60 28 0x1C | 0x103C |Chyba interného |Kontaktujte servis SEW-EURODRIVE.
pripojenia volitel-
ného modulu.

OF-02 61 28 0x1C | 0x103D |Chyba volitelného |Kontaktujte servis SEW-EURODRIVE.
modulu

Out-F 26 82 0x52 | 0x101A |Chyba vystupného |[Kontaktujte servis SEW-EURODRIVE.
stupfia menica

P-LOSS 14 6 0x06 | O0x310E |Vypadok vstupnej |Pri meni€och vybavenych trojfazovym napajanim sa vstupna
fazy faza oddeli alebo prerusi.

P-dEF 10 9 0x09 | O0x100A |[Boli nastavené na-
stavenia z vyroby.

Ph-lb Nerovné napétie |- Skontrolujte vstupné napétie pristroja.
2:0‘;]5‘“"”3’0“ f&- | skontrolujte hodnoty parametrov P0-22, P0-23, PO-24.

Hodnoty sa m6zu od seba odliSovat maximalne o £10 %.
V pripade potreby pouzite vstupny Skrtiaci ventil.

PS-trP 05 200 | O0xC8 | 0x1005 |Chyba vystupného |Pozri chybu O-l.
stupna (autooch-
rana IGBT pri
pretazeni)

SC-0b5 12 29 1D PreruSené Skontrolujte, i existuje spojenie medzi meni€om a riadiacou
spojenie medzi jednotkou.
meni¢om a
riadiacou jednot-
kou.

SC-F03 52 41 0x29 | 0x1034 |Komunikaéna chy- |[Kontaktujte servis SEW-EURODRIVE.
ba rezimu priemy-
selnej zbernice (zo
strany zbernice)

SC-F04 53 41 0x29 0x1035 |Chyba komunika- |Kontaktujte servis SEW-EURODRIVE.
cie volitelnej karty
10
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Prevadzka
Chybové kédy

Chybové hlasenie Stavové slovo | CANopen Vysvetlenie |RiesSenie

Ukazovatel menica chybovych ké-| Emergen-

P0-13 Histoéria chyb dov, ak Bit5 = | cy Code

1

Indikator |MotionStu| dek. hex hex

menic¢a dio Kédo-
vanie dek.

SC-F05 54 41 0x29 0x1036 |Chyba komunika- |Kontaktujte servis SEW-EURODRIVE.
cie modulu LTX

SC-F01 50 43 0x2B | 0x1032 |Komunikagna chy- [Skontrolujte komunika¢né nastavenia.
ba zbernice Mod-
bus

SC-F02 51 47 0x2F | 0x1033 |Chyba komunika- [Skontrolujte:
cie SBus/ + komunika&né spojenie medzi meni¢om a externymi za-
CANopen riadeniami;

« Cije v sieti pre kazdy menic¢ jednoznacne uréena adresa.

SC-LoS Komunikacia Kontaktujte servis SEW-EURODRIVE.
medzi riadiacim a
vodiacim dielom
ma vypadok

SC-0OBS Riadiaca jednotka |Pre reset stlacte tlacidlo <Stop>. Skontrolujte adresu menica.
stratila komunikac-
né spojenie
s frekvenénym
menicom.

Sto-F 29 115 0x73 | 0x101D |[Chyba spinacieho |Vymena pristroja, pretoze menic je chybny.
okruhu STO

StoP Meni¢ nie je uvol- |Aktivujte uvolnenie. Pri zdvihacej funkcii je nutné zabezpedit,
neny. aby uvolnenie bolo zapnuté ¢oskoro po STO.

th-FIt 16 31 0x1F | 0x1010 |Chybny termistor |Kontaktujte servis SEW-EURODRIVE.
na chladiéi.

type-f Modul parametrov |Pouzity model parametrov nie je typu LT BP C
a meni¢ nie su
kompatibilné.

U-dEF Nacitat pouziva- |Sada parametrov, ktora bola poistena parametrom P6-26, je
tel'ské nastavenie. |obnovena.

U-torq 25 52 0x34 | 0x1019 |Dolna hranica Prah kratiaceho momentu nebol v€as prekroceny.
krutiaceho Zvyste €as v P4-16 a hranicu krdtiaceho momentu v P4-15.
momentu, ¢asovy
limit (zdvihacia
funkcia)

U-t 09 117 0x75 0x4209 |Prili§ nizka teplota |Vyskytuje sa pri teplote okolia pod -10 °C. Aby ste meni¢ na-

Startovali, zvyste teplotu nad -10 °C.

U-Volt 07 198 | 0xC6 | 0x3207 |[Podpatie medziob- |Rutinne nastava pri vypinani menica.
vodu Skontrolujte sietové napatie, ked nastane pri spustenom

menici.

USr-cL Poistka paramet- |Sada parametrov bola Uspesne vymazana cez P6-26.
rov uspesne zru-

Sena

USr-PS Poistka paramet- |Sada parametrov bola UspeSne zaistena P6-26.
rov Uspesne vy-
konana.

92 Navod na obsluhu — MOVITRAC® LTP-B
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Prevadzka s priemyselnou zbernicou 7
VSeobecné informacie

7 Prevadzka s priemyselnou zbernicou

71 VSeobecné informacie

711 Zostavenie a nastavenia procesnych datovych slov

Riadiace a stavové slovo su zadané pevne. Zvysné procesné datové slova sa mézu
volne konfigurovat pomocou skupiny parametrov P5-xx.

Struktira procesnych slov je pri SBus / Modbus RTU / CANopen aj pri zastréenych
komunika¢nych kartach rovnaka.

High-Byte Low Byte
Bit 15-8 7-0
Procesné vystupné slova
Opis Bit Nastavenia
PO1 |Riadiace 0 Zablokovanie koncového za-|0: Start
slovo blokovania (motor sa dotoci), pri 1- Sto
brzdovych motoroch hned naskoCi| - P
brzda.
1 Rychle zastavenie pozdiz 2.|0: Rychle zastave-

spomalovacej rampy/rampy rych-|nie
leho zastavenia (P2-25)

1: Start
2 Zastavenie pozdiZ procesnej rampy | 0: Stop
P1-03/P1-04 alebo PO3 1- Start
3 -5 |Rezervované 0
6 Reset chyby Nabehova hrana 0

na 1 = reset chyby

7 — 15| Rezervované 0

PO2 | Pozadované otacky v % (Standardné nastavenie), je mozné volne nakonfigu-
rovat pomocou P5-09

PO3 | Ziadna funkcia, je mozné volne nakonfigurovat pomocou P5-10

PO4 |Ziadna funkcia, je mozné volne nakonfigurovat pomocou P5-11

Névod na obsluhu — MOVITRAC®LTP-B = O3
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Prevadzka s priemyselnou zbernicou

VSeobecné informacie

Procesné vstupné slova

Opis

Bit

Nastavenia

Bajt

Pl

Stavové
slovo

0

Uvolnenie koncového

stupna

0: Zablokovany

1: Uvolneny

Frekvenény menié pripra-
veny na prevadzku

0: Nie je pripra-
veny na pre-
vadzku

1: Pripraveny

Uvolnenie dat PO

1ked P1-12=5

Rezervované

Chyba/varovanie

0: Ziadna chyba
1: Chyba

Koncovy spinal vpravo
aktivny (obsadenie konco-
vého spinada mbzZete na-
stavit v P1-15 alebo cez
P9-30/P9-31)."

0: Zablokovany
1: Uvolneny

Koncovy spina¢ vpravo
aktivny (obsadenie konco-
vého spinaCa mozZete na-
stavit v P71-15 alebo cez
P9-30/P9-31)."

0: Zablokovany
1: Uvolneny

Low Byte

8-15

Stav menica, ak bit5=0

0x01 = STO — bezpetne vypnuty moment ak-

tivny
0x02 = ziadne uvolnenie

0x05 = regulacia otacok

0x06 = regulacia krutiaceho momentu

0xO0A = technologicka funkcia

0x0C = referencény pohyb

Stav menica, ak bit 5 =1

High-Byte

PI2

Skutocné
otacky

volne nastavitelné pomocou P5-12

PI3

Skuto&ny
prud

volne nastavitelné pomocou P5-13

Pl4

Ziadna funkcia, je mozné volne nakonfigurovat pomocou P5-14

1) Pozri Doplnok k navodu na obsluhu "Servomodul MOVITRAC® LTX pre MOVITRAC® LTP-B".

94 Navod na obsluhu — MOVITRAC® LTP-B
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71.2 Priklad komunikacie

Do meni¢a sa prenesu nasledujuce informacie, ak:
* sU binarne vstupy pre uvolnenie pohonu spravne konfigurované a prepojené.

Opis Hodnota |Opis

PO1 |Riadiace slovo |[0x0000 Zastavenie pozdiZ 2. spomalovacej rampy (P2-25).
0x0001 Dobeh
0x0002 Zastavenie pozdiZ procesnej rampy (P1-04) alebo (PO3).

0x0003 — |Rezervované
0x0005

0x0006 Rozbeh pozdiz rampy (P1-03) alebo (PO3) chod pri pozadovanych
otackach (PO2).

PO2 |Pozadované |0x4000 = 16 384 = maximalne otacky, napr. 50 Hz (P7-01) doprava.
otacky 0x2000  |=8 192 = 50 % maximalnych otagok, napr. 25 Hz doprava.
0xC000 = -16 384 = maximalne otacky, napr. 50 Hz (P7-01) dolava.
0x0000 = 0 = minimalne otacky, nastavené v P1-02
0xF100 =-8192 = 50 % maximalnych otacok, napr. 25 Hz dolava

Procesné data, prendSané z meni¢a, mézu pocas prevadzky vyzerat nasledovne:

Opis Hodnota |Opis

PI1 Stavové slovo |0x0407 Stav = bezi, koncovy stupefi uvolneny;
Meni€ pripraveny, udaje PO uvolnené
PI2 Skutoéné otac- |Mali by zodpovedat PO2 (pozadované otacky)

ky
PI3 Skuto€ny prud |V zavislosti od otacok a zataze

71.3 Nastavenia parametrov na menici

+ Uvedte meni¢ do prevadzky, ako je popisané v kapitole "Jednoduché uvedenie do
prevadzky" (— B 59).

+ Dosadte nasledujuce parametre v zavislosti od pouZitého zbernicového systému:

Parameter SBus CANopen Modbus RTU"
P1-12 (zdroj riadiacich signalov) 5 6 7

P1-14 (rozSirené menu parametrov) 201 201 201

P1-15 (volba funkcie binarnych vstupov) 12 12) 12)

P5-01 (adresa menica) 1-63 1-63 1-63
P5-02 (prenosova rychlost zbernice SBus) Prenosova rychlost Prenosova rychlost --

P5-03 (prenosova rychlost zbernice Modbus) -- - Prenosova rychlost
P5-04 (Modbus datovy format) -- - Datovy format
P5-05° (spravanie pri vypadku komunikacie) 0-1-2-3 0-1-2-3 0-1-2-3
P5-06% (Gasovy limit, vypadok komunikacie) 0.0-1.0-50s Monitorovanie komunikéacie je 0.0-1.0-50s

kryté pomocou integrovanych
funkcii Lifetime alebo Heartbeat

v CANopen.
P5-07° (prednastavenie rampy cez zbernicu) |0 = zadanie cez P1-03/04 0 = zadanie cez P1-03/04 0 = zadanie cez P1-03/04
1 = zadanie cez priemy- 1 = zadanie cez priemyselnu 1 = zadanie cez priemy-
selnu zbernicu® zbernicu® selny zbernicu®
P5-XX (parameter priemyselnej zbernice) Dalsie moZnosti nastave- | DalSie moZnosti nastavenia® Dalsie moZnosti
nia ¥ nastavenia®

22872264/SK — 09/2016

1) Modbus RTU nie je k dispozicii, ak je nainStalovany snimacovy modul LTX.

2) Standardné nastavenie, dal$ie podrobnosti k moZnostiam nastavenia pozri popis parametrov P1-15.

3) Tieto parametre mézu spociatku ostat’ na Standardnej hodnote.

4) Pri zadani rampy cez priemyselnu zbernicu sa musi nastavit P5-10 = 3 (PO3 = ¢as rampy).

5) DalSie moZnosti nastavenia, ako aj podrobna definicia procesnych dat sa méZe uskuto&nit v skupine parametrov P5-xx, pozri kapi-
tolu "Skupina parametrov 5".

N&vod na obsluhu - MOVITRAC® LTP-B = O 5
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71.4 Zat'azenie signalnych svoriek na menici

Pre prevadzku zbernice sa mézu signalne svorky napriklad pri Standardnom nastaveni
P1-15 zatazit, ako je ukazané v kapitole "Signdlne svorky - prehlad" (— B 44). Pri
zmene hladiny signalu z DI3 sa prepina medzi zdrojom pozadovanych hodnot otacok
priemyselnej zbernice (low) a pevnou pozadovanou hodnotou 1 (high).

71.5 Usporiadanie siete CANopen/SBus

Siet CAN sa znazorni ako na nasledujucom obrazku, ma sa vZdy vyhotovit ako linear-
ne zbernicova Struktura bez [1] alebo iba s velmi kratkymi doladovacimi vedeniami [2].
Musi mat’ vzdy presne jeden zakonCovaci odpor R; = 120 Q na obidvoch koncoch
zbernice. Pre jednoduché usporiadanie takejto siete su k dispozicii kablové sety popi-
sané v katalogu "MOVITRAC ®LTP-B".

CAN-High CAN-High
RT éQOQ RT ?1200
CAN-Low CAN-Low
[1] [2]

7338031755 7338031755

Dizka vedenia

Pripustna celkova dizka vedenia zavisi od prenosovej rychlosti nastavenej v parametri
P5-02:

- 125 kBd: 500 m (1640 ft)
- 250 kBd: 250 m (820 ft)
- 500 kBd: 100 m (328 ft)
. 1000 kBd: 25 m (82 ft)

96  Navod na obsluhu — MOVITRAC® LTP-B
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7.2
7.21

7.2.2

Prevadzka s priemyselnou zbernicou
Napojenie jednej brany alebo jedného riadenia (SBus MOVILINK)

Napojenie jednej brany alebo jedného riadenia (SBus MOVILINK®)

Specifikacia

Profil MOVILINK® cez CAN/SBus je aplikaény profil od spolo¢nosti SEW-EURODRIVE
Specialne prispdsobeny na meni¢ SEW-EURODRIVE. Podrobné informacie
k Strukture protokolu najdete v prirucke "MOVIDRIVE® MDX60B/61B Komunikacia a
profil zariadenia polnej zbernice".

Na pouzitie SBus sa musi konfigurovat’ meni¢ ako je popisané v kapitole "Nastavenia
parametrov na menici frekvencie" (— & 95). Stav a riadiace slovo su pevné, ostatné
procesné datové slova su volne konfigurovatelné v skupine parametrov P5-xx.

Podrobné informéacie k Strukture procesnych datovych slov ngjdete v kapitole
"Struktara procesnych datovych slov pri menigi s nastaveniami z vyroby". Podrobny
zoznam vSetkych parametrov vratane potrebnych indexov, ako aj Skalovania najdete
v kapitole "Register parametrov" (— B 117).

Elektricka instalacia

jde

Pripojenie brany a MOVI-PLC®.

DFP 218

A
C I : max. 8
9007206593403147
[A] Pripojenie zbernice [D] Rozdelovac
[B] Brana, napr. DFx / UOH [E] Pripojovaci kabel
[C] Pripojovaci kabel [F1 Y-konektor so zakon¢ovacim odporom

Od verzie firmvéru 1.20 je podporna prevadzka mozna na spravne udrzanie komuni-
kacie pri vypadku siete, pri starSich verziach nie. Prosim, dodrZujte aj kapitolu
"Podporna prevadzka 24 V" (— B 48).

ZakonCovaci konektor [F] je vybaveny dvoma zakon&ovacimi odpormi a vytvara tak
zakonc¢enie na CAN/SBus a Modbus RTU.

Namiesto zakonCovacieho konektora kablového setu A sa mbdze pouzit tiez Y-adaptér
kablovej sady Engineering C. Tento obsahuje taktiez zakon€ovaci odpor. Podrobné in-
formacie o kdblovom sete najdete v katalégu "MOVITRAC® LTP-B".
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Prepojenie riadenia az po "komunikacnu zdierku RJ45" (— B 47) menic¢a:

Pohrad zboku Oznaéenie Svorka na CCU/PLC Signal Zdierka RJ45" Signal
MOVI-PLC® alebo X26:1 CAN 1H 2 SBus/CAN-Bus h
brana (DFX / UGH) X26:2 CAN 1L 1 SBus/CAN-Bus |
TT2Talalsl6]7 X26:3 DGND 3 GND
X26:4 Rezervované
X26:5 Rezervované
X26:6 DGND
X26:7 DC 24V
Cudzie riadenie X:?2 Modbus RTU+ 8 RS485+ (Modbus RTU)
X:?? Modbus RTU- 7 RS485- (Modbus RTU)
X:?? DGND 3 GND

1) Prosim dodrzujte: Hore je uvedené obsadenie svoriek pre zdierku menica, nie pre konektor.
2) Obsadenie zavisi od externého riadenia

7.23

Uvedenie do prevadzky na brane

Pripojte branu podla kapitoly "Elektricka inStalacia" (— B 97).
Vynulujte vSetky nastavenia brany na vyrobné nastavenia.

V pripade potreby nastavte vSetky zapojené meniCe na prevadzku SBus-
MOVILINK® tak, ako je popisané v kapitole "Nastavenia parametrov na
menici" (— B 95). Zadajte jednoznacné adresy SBus (# 0!) a nastavte prenosovu

rychlost (Standard = 500 kBaud) zodpovedajlcu brane.

Prepinac DIP AS (Auto-Setup) na DFx / brane UOH prepnite z "OFF" na "ON", aby
sa vykonalo automatické nastavenie pre branu priemyselnej zbernice.

LED "H1" na brane sa opakovanie rozsvieti a potom uplne zhasne. Ak LED "H1"
svieti, je brana alebo niektory z meni€ov na zbernici SBus nespravne prepojeny,
alebo bol nespravne uvedeny do prevadzky.

Vytvorenie komunikacie priemyselnej zbernice medzi DFx / branou UOH a zberni-
ce master je opisané v prislusnej priru¢ke DFx.

Sledovanie prenasanych dat

Data, prenaSané cez branu, mozno sledovat nasledujucim spésobom:

S programom MOVITOOLS® MotionStudio cez rozhranie X24-Engineering brany
alebo volitefne cez Ethernet.

Pomocou webovej stranky brany, napr. na Ethernet brane DFE3x.

Ktoré procesné data sa prenesu, sa méze skontrolovat pri menici cez zodpoveda-
juce parametre v skupine parametrov 0.
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7.24 Uvedenie do prevadzky na CCU

Skér ako sa uvedie do prevadzky cez MotionStudio pomocou sprievodcu "Drive
Startup", musia sa priamo na menici nastavit nasledujuce parametre:

Nastavte parameter P71-14 na hodnotu "1", aby ste ziskali pristup na skupinu para-
metrov Specificku pre LTX P1-01 — P1-20.

Ked je na karte snimac¢a pripojeny snima¢ HIPERFACE®, musi sa v P71-16 zo-
brazit’ spravny typ motora. Ak to nie je ten pripad, musi sa zvolit spravny typ moto-
ra pomocou tlacidiel <Plus> a <Minus>.

V P1-19 zadajte jednozna¢nu adresu meni¢a. Zmena tychto parametrov bezpro-
stredne pbésobi na parametre P5-01 a P5-02.

Prenosova rychlost SBus (P7-20) sa musi nastavit na hodnotu 500 kBaud.

7.2.5 MOVI-PLC® Motion Protocol (P1-12 = 8)

Ak sa meni¢ prevadzkuje so snimacovym modulom LTX alebo bez neho v reZime
CCU spolu s MOVI-PLC®, musia sa na meniéi nastavit' nasledujuce parametre:

Parameter P7-14 nastavte na "1" pre pristup na skupinu Specifickych parametrov
LTX. Objavia sa parametre P1-01 — P1-20.

Ked je na karte snimaca pripojeny snima¢ HIPERFACE®, zobrazi sa v P1-16
spravny typ motora. V opacnom pripade musi sa zvolit prisluSsny typ motora
s tlacidlami "Plus" a "Minus".

V P1-19 zadajte jednoznacnu adresu menica.
Prenosova rychlost SBus (P7-20) sa musi nastavit na hodnotu "1000 kBaud".
Vykonajte Drive-Startup cez softvér MOVITOOLS® MotionStudio.
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7.3 Modbus RTU

Menice podporuju komunikaciu cez Modbus RTU. Na &itanie sa k tomu pouZije regis-
ter Holding (03) a na pisanie register Single Holding (06). Na pouzitie Modbus RTU sa
musi konfigurovat meni¢ ako je popisané v kapitole "Nastavenia parametrov na
menici" (— B 95).

Upozornenie: Modbus RTU nie je k dispozicii, ak je zastréeny snimacovy modul LTX.

7.3.1 Specifikacia

Protokol Modbus RTU

Skugka chyb CRC

Prenosova rychlost 9 600 bit/'s, 19 200 bit/s, 38 400 bit/s, 57 600 bit/s,
115 200 bit/s (Standard)

Datovy format 1 Startovaci/8 datovych/1 stop-bit, bez parity

Fyzikalny format RS485 2-Zilovy

Uzivatel'ské rozhranie RJ45

7.3.2 Elektricka instalacia

Usporiadanie nastane ako pri sieti CAN/SBus. Maximalny pocet Ucastnikov zbernice
predstavuje 32. Pripustna dizka kabla je zavisla od prenosovej rychlosti. Pri prenoso-
vej rychlosti 115 200 bps a pri pouziti kabla 0.5 mm? predstavuje maximalna dizka
kabla 1 200 m. Obsadenie pripojok komunikacnej zdierky RJ45 je mozné najst v kapi-
tole "Komunikac¢na zdierka RJ45" (— B 47).
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7.3.3

Plan obsadenia registra procesnych datovych slov

e

Prevadzka s priemyselnou zbernicou

Modbus RTU 7

Procesné datové slova sa nachadzaju na registri Modbus znazornenom v tabulke.
Stavové a riadiace slovo su pevné. Ostatné procesné datové slova sa mdzu volne

konfigurovat' v skupine parametrov P5-xx.

V tabufke je uvedené Standardné obsadenie procesnych datovych slov. VSetky os-
tatné registre su vo v3eobecnosti obsadené tak, Ze zodpovedaju &islam parametrov
(101 = P1-01). To av8ak neplati pre skupinu parametrov 0.

Register horny baijt |dolny bajt Prikaz Typ
1 PO1 riadiace slovo (pevné) 03, 06 Read/Write
2 PO2 (Standardné nastavenie v P5-09 = 1; pozadovana hodnota |03, 06 Read/Write
otacok)
3 PO3 (Standardné nastavenie v P5-10 = 7; Ziadna funkcia) 03, 06 Read/Write
4 PO4 (Standardné nastavenie v P5-11 = 7; ziadna funkcia) 03, 06 Read/Write
5 Rezervované ‘ 03 Read
6 PI1 stavové slovo (pevné) 03 Read
7 PI2 (Standardné nastavenie v P5-12 = 1; skuto¢né otacky) 03 Read
8 PI3 (Standardné nastavenie v P5-13 = 2; skuto€ny prud) 03 Read
9 Pl4 (Standardné nastavenie v P5-14 = 4; vykon) 03 Read
Pre dalSie registre pozri kapitolu "Register parametrov" (— & 117).

Celé priradenie registra parametrov, ako aj Skalovanie Udajov je mozné najst v plane

obsadenia pamati kapitoly "Register parametrov" (— & 117).

UPOZORNENIE

Mnohé zbernice master oslovia prvy register ako register 0, preto mdze byt potrebné,
odcitat’ z dole uvedeného Cisla registra hodnotu "1", aby ste ziskali spravnu adresu

registra.
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7.3.4 Priklad datového toku

Na nasledujucom priklade sa nacitaju nasledovné parametre riadenia (zaklad adresy

PLC = 1):

+ P1-07 (menovité napatie motora, Register Modbus 107)

* P1-08 (menovity prid motora, Register Modbus 108)

Poziadavka master — slave (Tx)

Citanie informacii Adresa Funkcia Data CRC-Check
registra Spustacia adresa Pocet registrov
Citanie High-Byte Low Byte High-Byte Low Byte crc16
01 03 00 6A 00 02 E4 17
Odpoved slave — master (Rx)
Adresa Funkcia Data CRC-Check
Pocet datovych bajtov Informacia
(n) Register n/2
Citanie High-Byte ‘ Low Byte Register 107 / 108 crc16
01 03 04 00 E6 00 2B 5B DB

Vysvetlenia k prikladu komunikacie:

Tx = poslat z pohladu zbernice master.

Adresa

Adresa zariadenia 0x01 = 1

Funkcia

03 ¢&itat/06 pisat

Spustacia adresa

Register spustacej adresy = 0x006A = 106

Pocet registrov

Pocet pozadovanych registrov od spustacej adresy (Register 107 / 108).

2 x CRC-Bytes

CRC_high, CRC_low

Rx = prijat z pohladu zbernice master

Adresa Adresa zariadenia 0x01 = 1
Funkcia 03 ¢itat/06 pisat

Pocet datovych bajtov 0x04 =4

Register 108 High-Byte 0x00 =0

Register 108 Low-Byte 0x2B = 43 % pradu menica
Register 107 High-Byte 0x00 =0

Register 107 Low-Byte OxE6 =230 V

2 x CRC-Bytes

CRC_high, CRC_low

V nasledujucom priklade je popisané druhé procesné datové slovo menica (zaklad ad-

resy PLC = 1):

Procesné vystupné slovo 2 = Register Modbus 2 = poZadované otacky.

Poziadavka master — slave (Tx)

Poslat’ informacie Adresa Funkcia Data CRC-Check
registra Spustacia adresa Informacia
pisat High-Byte Low Byte High-Byte Low Byte crc16
01 06 00 01 07 00 DB 3A
Odpoved slave — master (Rx)
Adresa Funkcia Data CRC-Check
Spustacia adresa Informacia
pisat High-Byte Low Byte High-Byte Low Byte crc16
01 06 00 01 07 00 DB 3A

Vysvetlenia k prikladu komunikacie:

Tx = poslat z pohladu zbernice master.

Adresa

Adresa zariadenia 0x01 = 1

Funkcia

03 ¢itat/06 pisat
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Spustacia adresa

Register spustacej adresy =0x0001 = 1 (prvy popisatelny register = 2
PO2)

Informacia

0700 (pozadované otacky)

2 x CRC-Bytes

CRC_high, CRC_low
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7.4 CANopen

Menice podporuju komunikaciu cez CANopen. Na pouzitie CANopen sa musi konfigu-
rovat menic¢ ako je popisané v kapitole "Nastavenia parametrov na menic¢i" (— & 95).

V nasledujucej Casti je uvedeny vSeobecny prehlad k Struktdre jedného komunikacné-
ho spojenia cez CANopen a prehlad o komunikacii procesnych dat. Konfiguracia
CANopen nie je popisana.

Podrobné informacie k profilu CANopen najdete v prirucke "MOVIDRIVE®
MDX60B/61B Komunikacia a profil zariadenia polnej zbernice".

7.41 Specifikacia

Komunikacia CANopen je implementovagé podla Specifikacie DS301 verzia 4.02 CAN
v automatizacii (pozri www.can-cia.de). Specialny profil zariadenia, ako napr. DS402,
nie je realizovany.

7.4.2 Elektricka instalacia

Pozri kapitolu "Usporiadanie siete CANopen/SBus" (— B 96).

7.4.3 COB-IDs a funkcie v menici

V profile CANopen su k dispozicii nasledovné COB-ID (Communication Object Identi-
fier) a funkcie.

Hlasenia a COB-IDs

Typ COB-ID Funkcia

NMT 000h Manazment siete

Sync 080h Synchrénna sprava s dynamicky konfigurovatelnym COB-ID

Emergency 080h + adresa zariadenia Sprava Emergency s dynamicky konfigurovatelnym COB-ID

PDO1" (Tx) 180h + adresa zariadenia PDO (Process Data Object) PDO1 je predbezne zobrazeny a pri chybe aktivo-

PDO1 (Rx) 200h + adresa zariadenia vany. PDO2 je predbezne zobrazeny a pri chybe aktivovany. Prenosovy rezim
- - (Transmission mode) (synchrénny, asynchrénny, udalost), COB-ID a zobraze-

PDO2 (Tx) 280h + adresa zariadenia nie (Mapping) sa mé2u volne konfigurovat.

PDO2 (Rx) 300h + adresa zariadenia

SDO (Tx)? 580h + adresa zariadenia Kanal SDO na vymenu dat parametrov pomocou CANopen-Master

SDO (Rx)? 600h + adresa zariadenia

Error Control 700h + adresa zariadenia Funkcia Guarding a Heartbeat sa podporuju. COB-ID sa méze nastavit na inu

hodnotu.

1) Meni¢ podporuje az 2 procesné datové objekty (PDO). VSetky PDO su "premapped" a aktivne s prenosovym rezimom (Transmis-
sion Mode) 1 (cyklicky a synchronne). T. j. po kazdom impulze SYNC sa posle Tx-PDO, nezavisle od toho, & sa nie¢o zmenilo na
obsahu Tx-PDO alebo nie.

2) Kanal meni¢a SDO podporuje len prenos "expedited". Popis mechanizmov SDO je podrobne popisany v Specifikacii CANopen
DS301.

UPOZORNENIE

Ked sa cez Tx-PDO otacky, prud alebo podobne posielaju rychlo meniace sa velici-
ny, vedie to k velmi vysokému zat'aZeniu zbernice.

jde

Aby sa obmedzilo zataZenie zbernice na planovatelné hodnoty, méze sa pouzit Inhi-
bit-Time, pozri k tomu kapitolu "Inhibit-Time" v prirucke "MOVIDRIVE® MDX60B/61B
Komunikacia a profil zariadenia priemyselnej zbernice".

* Tx (transmit) a Rx (receive) su tu znazornené z pohladu slaves.
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Podporovany prenosovy rezim

Pre kazdy objekt procesnych dat (PDO) v manazmente siete (NMT) sa mozu zvolit
rozli¢né druhy prenosu.

Pre Rx-PDOs sa podporuju nasledujuce druhy prenosu:

Prenosovy rezim Rx-PDO

Typ prenosu Rezim Opis
0-240 Synchrénny Prijaté Gdaje sa prenesu k meni¢u hned ako sa prijme nasledujuca sprava synchronizacie.
254, 255 Asynchrénny Prijaté udaje sa prenesu na meni¢ bez oneskorenia.

Pre Tx-PDOs sa podporuju nasledujuce druhy prenosu:

Prenosovy rezim Tx-PDO

Typ prenosu

Rezim

Opis

0 Acyklicky synchronny |Tx-PDO sa poSle iba vtedy, ked sa procesné data zmenili a bol prijaty objekt SYNC.
1-240 Cyklicky synchrénny [Tx-PDOs sa posielaju synchrénne a cyklicky. Typ prenosu ukazuje &islo objektu SYNC,
ktoré je potrebné, aby sa aktivovalo posielanie Tx-PDOs.
254 Asynchronny Tx-PDOs sa prenesie iba vtedy, ked bola prijatéd koreSpondujuca Rx-PDO.
255 Asynchrénny Tx-PDOs sa poslu vzdy, hned ako sa zmenia udaje PDO.

7.4.5 Plan standardného obsadenia objektov procesnych udajov (PDO)
Nasledujuca tabulka uvadza Default-Mapping (zobrazenie chyb) PDO:
PDO Default Mapping
Objekt €. | Mapped Dizka Mapping (zobrazenie) pri Standardnom nastaveni Typ prenosu
Objekt
Rx PDO1 1 2001h Unsigned 16 PO1 riadiace slovo (pevné) 1
2 2002h Integer 16 PO2 (Standardné nastavenie v P5-09= 1; pozadovana hodnota
otacok)
3 2003h Unsigned 16 PO3 (Standardné nastavenie v P5-10 = 7; ziadna funkcia)
4 2004h Unsigned 16 PO4 (Standardné nastavenie v P5-11 = 7; Ziadna funkcia)
Tx PDO1 1 2101h Unsigned 16 PI1 stavové slovo (pevné) 1
2 2102h Integer 16 P12 (Standardné nastavenie v P5-12 = 1; skuto€né otacky)
3 2103h Unsigned 16 P13 (Standardné nastavenie v P5-13 = 2; skuto€ny prud)
4 2104h Integer 16 Pl4 (Standardné nastavenie v P5-14 = 4; vykon)
Rx PDO 2 1 2016h Unsigned 16 Polna zbernica analégovy vystup 1 1
2 2017h Unsigned 16 Polna zbernica analogovy vystup 2
3 2015h Unsigned 16 Priemyselna zbernica referencia PID
4 0006h Unsigned 16 Dummy
Tx PDO2 1 2118h Unsigned 16 Analégovy vstup 1 1
2 2119h Integer 16 Analégovy vstup 2
3 211Ah Unsigned 16 Stavoveé vstupy a vystupy
4 2116h Unsigned 16 Teplota menica
i Tx (transmit) a Rx (receive) su tu zndzornené z pohladu slaves.
ReSpektujte, prosim: Zmenené pdvodné nastavenia chyb zostanu po€as zapojenia
siete neuloZené. T. j. pri zapojeni siete sa obnovia Standardné hodnoty.
7.4.6 Priklad datového toku
Priklad komunikacie procesnych dat v nastaveni chyby:
word 1 word 2 word 3 word 4
COB-ID| D | DB | Bajt1 | Bajt2 | Bajt3 | Bajt4 | Bajt5 | Bajt 6 | Bajt 5 | Bajt 6 Opis
1 0x701 | Tx | 1 "00" - - - - - - - BootUpMessage
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word 1 word 2 word 3 word 4
COB-ID| D | DB | Bajt1 | Bajt2 | Bajt3 | Bajt4 | Bajt5 | Bajt 6 | Bajt 5 | Bajt 6 Opis
2 0x000 | Rx | 2 "01" "01" - - - - - - Node Start (operational)
3 | 0x201 | Rx | 8 "06" "00" "00" "20" "00" "00" "00" "00" |Uvolnenie + pozadované otacky
4 0x080 | Rx | O - - - - - - - - SYNC-telegram
5 | 0x181 | Tx | 8 | "C7" "05" "00" "20" "A2" "00" "28" "00" |Process Data Object 1
6 | 0x281 | Tx | 8 "29" "09" "00" "00" "01" "{F" | "AC" | "0D" |Process Data Object 2
Po vykonanom Byte-Swap vyzera tabulka nasledovne:
word 4 word 3 word 2 word 1
COB-ID [D (DB |Bajt8 |Bajt7 |Bajt6é |Bajt5 |Bajt4 [Bajt3 |Bajt2 |Bajt1 |Opis
0x701 | Tx | 1 - - - - - - "00" |BootUpMessage
0x000 | Rx | 2 - - - - - - "01" "01" |Node Start (operational)
3 | 0x201 | Rx | 8 "00" "00" "00" "00" "20" "00" "00" "06" |Uvolnenie + pozadované otacky
(Byte-Swap)
0x080 | Rx | O - - - - - - - - SYNC-telegram
5 | 0x181 | Tx | 8 "00" "28" "00" "A2" "20" "00" "05" "C7" |Process Data Object 1
0x281 | Tx | 8 | "oD" | "AC" | "1F" "01" "00" "00" "09" "29" |Process Data Object 2

Vysvetlenie dat:

word 4 word 3 word 2 word 1
COB-ID| Vysvetlenie COB-ID Bajt 8 Bajt 7 Baijt 6 Bajt 5 Bajt 4 Bajt 3 Baijt 2 Bajt 1
1 0x701 | BootUp-Message + adre- - - - - - - - Nahrada
sa zariadenia 1 prislusné-
ho znaku
2 0x000 NMT-servis - - - - - - Stav zber- |Adresa za-
nice riadenia
3 0x201 Rx-PDO1 + adresa za- - - Zadanie rampy Pozadované otacky Riadiace slovo
riadenia 1
0x080 SYNC-telegram - - - - - - - -
5 0x181 Tx-PDO1 + adresa za- Vystupny vykon Vystupny prud Skuto¢né otacky Stavové slovo
riadenia
6 0x281 Tx-PDO2 + adresa za- Teplota meni¢a Stav 10 Analdégovy vstup 2 Analégovy vstup 1
riadenia

Priklad na ¢&itanie obsadenia indexov pomocou Service Device Objects (SDO):
Poziadavka riadenie — meni¢ (Index: 1A00h)

Odpoved meni¢ — riadenie: 10 00 01 21h — ByteSwap: 2101 00 10 h.
Vysvetlenie odpovede:

— 2101 = Index v Manufacturer specific Object table

— 00h = Subindex

— 10h = Sirka dat = 16 bitov x 4 = 64 bitov = 8 bajtov mapping length.
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7.4.7 Tabulka objektov Specifickych pre CANopen
Objekty Specifické pre CANopen
Index Sub- |Funkcia Pristup |Typ PDO Map |Prednastavena hodnota
Index
1000h 0 Device type RO Unsigned 32 N 0
1001h 0 Error register RO Unsigned 8 N 0
1002h 0 Manufacturer status register RO Unsigned 16 N 0
1005h 0 COB-ID Sync RW Unsigned 32 N 00000080h
1008h 0 Manufacturer device name RO Vetva N LTPB
1009h 0 Manufacturer hardware version RO Vetva N x.xx (napr. 1.00)
100Ah 0 Manufacturer software version RO Vetva N X.Xx (napr. 1:12)
100Ch 0 Guard time [1ms] RW Unsigned 16 N 0
100Dh 0 Life time factor RW Unsigned 8 N 0
1014h 0 COB-ID EMCY RW Unsigned 32 N 00000080h+Node ID
1015h 0 Inhibit time emergency [100us] RW Unsigned 16 N 0
1017h 0 Producer heart beat time [1ms] RwW Unsigned 16 N 0
1018h 0 Identity object No. of entries RO Unsigned 8 N 4
1 Vendor ID RO Unsigned 32 N 0x00000059
2 Product code RO Unsigned 32 N Zavisly od menic¢a
3 Revision number RO Unsigned 32 N x.xx (IDL verzia: 0.33)
4 Serial number RO Unsigned 32 N napr. 1234/56/789 "
1200h 0 SDO parameter No. of entries RO Unsigned 8 N 2
1 COB-ID client -> server (Rx) RO Unsigned 32 N 00000600h+Node ID
2 COB-ID server -> client (Tx) RO Unsigned 32 N 00000580h+Node ID
1400h 0 Rx PDO1 comms param No. of entries RO Unsigned 8 N 2
1 Rx PDO1 COB-ID RW Unsigned 32 N 00000200h+Node ID
2 Rx PDO1 transmission type RW Unsigned 8 N 1
1401h 0 Rx PDO2 comms param No. of entries RO Unsigned 8 N 2
1 Rx PDO2 COB-ID RW Unsigned 32 N 00000300h+Node ID
2 Rx PDO2 transmission type RW Unsigned 8 N 1
1600h 0 Rx PDO1 mapping/No. of entries RW Unsigned 8 N 4
1 Rx PDO1 1st mapped object RW Unsigned 32 N 20010010h
2 Rx PDO1 2nd mapped object RW Unsigned 32 N 20020010h
3 Rx PDO1 3rd mapped object RW Unsigned 32 N 20030010h
4 Rx PDO1 4th mapped object RW Unsigned 32 N 20040010h
1601h 0 Rx PDO2 mapping/No. of entries RW Unsigned 8 N 4
1 Rx PDO2 1st mapped object RW Unsigned 32 N 20160010h
2 Rx PDO2 2nd mapped object RW Unsigned 32 N 20170010h
3 Rx PDO2 3rd mapped object RW Unsigned 32 N 20150010h
4 Rx PDO2 4th mapped object RW Unsigned 32 N 00060010h
1800h 0 Tx PDO1 comms param No. of entries RO Unsigned 8 N 3
1 Tx PDO1 COB-ID RW Unsigned 32 N 40000180h+Node ID
2 Tx PDO1 transmission type RW Unsigned 8 N 1
3 Tx PDO1 Inhibit time [100us] RW Unsigned 16 N 0
1801h 0 Tx PDO2 comms param No. of entries RO Unsigned 8 N 3
1 Tx PDO2 COB-ID RW Unsigned 32 N 40000280h+Node ID
2 Tx PDO2 transmission type RW Unsigned 8 N 1
3 Tx PDO2 Inhibit time [100pus] RW Unsigned 16 N 0
1A00h 0 Tx PDO1 mapping/No. of entries RW Unsigned 8 N 4
1 Tx PDO1 1st mapped object RW Unsigned 32 N 21010010h
2 Tx PDO1 2nd mapped object RW Unsigned 32 N 21020010h
3 Tx PDO1 3rd mapped object RW Unsigned 32 N 21030010h
4 Tx PDO1 4th mapped object RW Unsigned 32 N 21040010h
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7 Prevadzka s priemyselnou zbernicou

CANopen

Objekty Specifické pre CANopen

Index Sub- |Funkcia Pristup |Typ PDO Map |Prednastavena hodnota
Index
1A01h 0 Tx PDO2 mapping/No. of entries RW Unsigned 8 N 4
1 Tx PDO2 1st mapped object RW Unsigned 32 N 21180010h
2 Tx PDO2 2nd mapped object RW Unsigned 32 N 21190010h
3 Tx PDO2 3rd mapped object RW Unsigned 32 N 211A0010h
4 Tx PDO2 4th mapped object RW Unsigned 32 N 21160010h

1) Vystup poslednych 9 &islic sériového &isla.
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CANopen

7.4.8 Tabulka objektov Specifickych pre vyrobcu

Objekty Specifické pre vyrobcu meni€a su definované nasledovne:

Objekty Specifické pre vyrobcu
Index Sub- Funkcia Pristup Typ PDO Poznamka
Index Map
2000h 0 Reserved/no function RW Unsigned 16 Y |Citané ako 0, pisanie nie je moZné
2001h 0 PO1 RW Integer 16 Y |Stanovené ako prikaz
2002h 0 PO2 RW Integer 16 Y |Konfigurované z P5-09
2003h 0 PO3 RW Integer 16 Y |Konfigurované z P5-10
2004h 0 PO4 RW Integer 16 Y |Konfigurované z P5-11
2010h 0 Control command register RW Unsigned 16 Y
2011h 0 Speed reference (RPM) RW Integer 16 Y [|[1=0.2RPM
2012h 0 Speed reference (percentage) RW Integer 16 Y |4000HEX =100 % P1-01
2013h 0 Torque reference RW Integer 16 Y |1000DEC =100 %
2014h 0 User ramp reference RW Unsigned 16 Y 1 =1 ms (referencia k 50 Hz)
2015h 0 Fieldbus PID reference RW Integer 16 Y 1000HEX = 100 %
2016h 0 Fieldbus analog output 1 RW Integer 16 Y 1000HEX =100 %
2017h 0 Fieldbus analog output 2 RW Integer 16 Y 1000HEX = 100 %
2100h 0 Reserved/no function RO Unsigned 16 Y |Citané ako 0
2101h 0 PI1 RO Integer 16 Y |Stanovené ako stav
2102h 0 PI2 RO Integer 16 Y |Konfigurované z P5-12
2103h 0 P13 RO Integer 16 Y |Konfigurované z P5-13
2104h 0 Pl4 RO Integer 16 Y Konfigurované z P5-14
2110h 0 Register stavov pohonu RO Unsigned 16 Y
2111h 0 Speed reference (RPM) RO Integer 16 Y |1=0.2RPM
2112h 0 Speed reference (percentage) RO Integer 16 Y |4000HEX =100 % P1-01
2113h 0 Motor current RO Integer 16 Y 1000DEC = menovity prud menica
2114h 0 Motor torque RO Integer 16 Y |1000DEC = menovity kratiaci moment moto-
ra
2115h 0 Motor power RO Unsigned 16 Y 1000DEC = menovity vykon menica
2116h 0 Inverter temperature RO Integer 16 Y 1DEC = 0.01 °C
2117h 0 DC bus value RO Integer 16 Y |1DEC=1V
2118h 0 Analog input 1 RO Integer 16 Y 1000HEX = celkovy rozsah
2119h 0 Analog input 2 RO Integer 16 Y 1000HEX = celkovy rozsah
211Ah 0 Digital input & output status RO Unsigned 16 Y |LB =input, HB = output
211Bh 0 Analog output 1 RO Integer 16 Y
211Ch 0 Analog output 2 RO Integer 16 Y
2121h 0 Scope channel 1 RO Unsigned 16 Y
2122h 0 Scope channel 2 RO Unsigned 16 Y
2123h 0 Scope channel 3 RO Unsigned 16 Y
2124h 0 Scope channel 4 RO Unsigned 16 Y
2AF8h" 0 Parametre zbernice SBus $tarto- RO - N |11000d
vaci index
Parametre zbernice SBus RO/RW |-
2C6F 0 Parametre zbernice SBus kon- RW - N 11375d
covy index

22872264/SK — 09/2016

1) Objekty 2AF8h az 2C6EF kore$ponduju s parametrami zbernice SBus index 11000d — 11375d, niektoré z nich su iba ¢itatelné

7.4.9 Objekty Emergency Code
Pozri kapitolu "Chybové kody" (— E 88).
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Servis
Servis elektroniky SEW-EURODRIVE

8 Servis

Na umoznenie bezporuchovej prevadzky odporuca spoloénost SEW-EURODRIVE
pravidelne kontrolovat vetracie otvory v skrinke menic¢a a v pripade potreby ich vycis-
tit.

8.1 Servis elektroniky SEW-EURODRIVE
Ak chybu nemdzete odstranit, obratte sa prosim na servis SEW-EURODRIVE. Adresy
najdete na www.sew-eurodrive.com.

Aby vdm mohol servis SEW-EURODRIVE efektivne poméct, zadajte nasledujuce in-
formacie:

» Informacie o type zariadenia z typového Stitku (napr. typové oznacenie, sériové
Cislo, kataldgoveé Cislo, produktovy klU¢€, objednavacie Cislo)

» Struény opis aplikacie

» Chybové hlasenie stavovej kontrolky
* Druh chyby

» Sprievodné okolnosti

» Predchadzajuce nezvy€ajné udalosti

8.2 Dlhodobé skladovanie
Pri dlhodobom skladovani zariadenie pripojte kazdé 2 roky najmenej na 5 minut na
napajacie napatie. Inak sa skrati Zivotnost' zariadenia.
Postup v pripade, ak bola zanedbana udrzba:

Vo frekvencnych meni€och su pouzité elektrolytické kondenzatory, ktoré v beznapato-
vom stave podliehaju starnutiu. Tento efekt mdze spdsobit poSkodenie kondenzato-
rov, ked sa zariadenie po dlhodobom skladovani pripoji priamo na menovité napatie.

V pripade, zZe bola zanedbana udrzba, odpori¢a SEW-EURODRIVE napétie siete po-
maly zvySovat az na maximalne napatie. Napatie sa mdze zvySovat napr. regulaénym
transformatorom a jeho vystupné napéatie sa nastavuje nasledovne.

Odporu¢ame dodrzat nasledovné stupne:

Pristroje AC 230 V:

» Stuperi 1: AC 170 V na 15 minut

+ Stuperi 2: AC 200 V na 15 minut

» Stupen 3: AC 240 V na 1 hodinu

Pristroje AC 400 V:

+ Stupeni 1: AC 0V az AC 350 V v priebehu niekofkych sekund
» Stupen 2: AC 350 V na 15 minat

» Stupen 3: AC 420 V na 15 minut

« Stuperi 4: AC 480 V na 1 hodinu

Pristroje AC 575 V:

» Stupeni 1: AC 0V az AC 350 V v priebehu niekolkych sekund
+ Stupen 2: AC 350 V na 15 minut

+ Stupen 3: AC 420 V na 15 minut

110  Navod na obsluhu — MOVITRAC® LTP-B

22872264/SK — 09/2016


http://www.sew-eurodrive.com

22872264/SK — 09/2016

8.3

Stupen 3: AC 500 V na 15 minat
Stupen 4: AC 600 V na 1 hodinu

Servis
Likvidacia

Po tejto regeneracii sa méze menic¢ ihned instalovat alebo sa méze s patricnou udrz-
bou d'alej dlhodobo skladovat.

Likvidacia

Dodrzujte platné ustanovenia. Likvidujte podla ich povahy a existujucich predpisov,
napr. ako:

Elektrotechnicky odpad (dosky ploSnych spojov)

Plasty (kryty)
Plech

Med
Hlinik
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9 Parameter
9.1 Prehlad parametrov
9.1.1 Parametre pre sledovanie realneho €asu (pristup iba pre citanie)
Skupina parametrov 0 umozriuje pristup k internym parametrom meni¢a na kontrolné
Ucely. Tieto parametre nemozno zmenit.
Skupina parametrov 0 je viditelna, ked je P71-14 nastaveny na "101" alebo "201".
Para- SEW- |Register |Opis Zobrazovacia oblast’ [Vysvetlenie
meter Index | Modbus
11358 Cas spustenia poziarneho Casova pediatka tykajtica sa (P0-65) momentu akti-
reZzimu/nudzovej prevadzky vacie poziarneho rezimu/nudzovej komunikacie.
11359 Poziarny rezim/nudzova Udava v minutach, ako dlho bol poziarny rezim/nu-
prevadzka dzova prevadzka aktivna.
10 Vystupny vykon 100 = 1.00 kW
18 Scopekanal 1 Zvolené obsadenie kanalu LT-Shell Scope (per-
manentné).
19 Scopekanal 2 Zvolené obsadenie kanalu LT-Shell Scope (per-
manentné).
P0-01 11210 20 Hodnota analégového 0-100 % 1000 = 100 % 2 max. vstupné napétie alebo prud.
vstupu 1
P0-02 11211 21 Hodnota analégového 0-100 % 1000 = 100 % 2 max. vstupné napatie alebo prud.
vstupu 2
P0-03 11212 11 Stav binarneho vstupu Binarna hodnota Stav binarneho vstupu zakladnej jednotky a volitel-
nej jednotky
DI8*; DI7*; DI6*; DI5; DI4; DI3; DI2; DI1
* Dostupné len s vhodnym voliteflnym rezimom.
P0-04 11213 22 Pozadovana hodnota regu- |0 - 100 % 68 = 6.8 Hz; 100 % = okrajova frekvencia (P7-09)
latora otacok
P0-05 11214 41 Pozadovana hodnota regu- |0 — 100 % 2000 =200.0 %; 100 % = menovity moment motora
latora krutiaceho momentu
P0-06 11215 Pozadovana hodnota digi- |-P7-071— P1-01v Hz |Indikacia otacok v Hz alebo 1/min
talnych otacok v rezime
klavesnice
P0-07 11216 Pozadovana hodnota ota- |-P71-01—-P1-01vHz |-
¢ok cez komunika¢né
spojenie
P0-08 11217 Referencia PID 0-100 % Referencia PID
P0-09 11218 Skuto€na hodnota PID 0-100 % Skutoéna hodnota PID
P0-10 11219 Vystup PID 0-100 % Vystup PID
PO-11 11270 Pritomné napéatie motora |V rms Hodnota efektivneho napéatia motora
P0-12 11271 Krutiaci moment na vystupe |0 — 200.0 % Odoslanie kratiaceho momentu v %
P0-13 | 11272 - Chybovy protokol 4 najaktualnejSie chy- |Zobrazi 4 posledné chyby.
11281 bové hlasenia s ¢aso- |[Stlacenim tla¢idla <Plus>/<Minus> mozno prepinat
vou peciatkou medzi jednotlivymi polozkami.
PO-14 11282 Magnetizacny prud (Id) A rms Magnetiza¢ny prud v A rms.
P0-15 11283 Prad rotora (lq) A rms Prad rotora v A rms.
P0O-16 11284 Intenzita magnetického 0-100 % Intenzita magnetického pola
pola
PO-17 11285 Rezervované
P0-18 11286 Rezervované
P0-19 11287 Rezervované
P0-20 11220 23 Napatie medziobvodu (Uz) |V DC 600 = 600 V (interné napatie medziobvodu)
P0-21 11221, 24 Teplota menica °C 40 = 40 °C (vnutorna teplota menica)
11222
P0-22 11288 Zvlnenie napatia, medziob- [V rms Zvlnenie napétia, interny medziobvod
vod
P0-23 11289, Celkovy ¢as nad 80 °C Hodiny a minaty Casovy interval, v ktorom sa meni¢ prevadzkoval pri
11290 (chladiace teleso) teplote > 80 °C.
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Para- SEW- |Register |Opis Zobrazovacia oblast’ [Vysvetlenie
meter Index | Modbus
P0-24 11237, Celkovy ¢as nad 60 °C Hodiny a minaty Casovy interval, v ktorom sa meni¢ prevadzkoval pri
11238 (prostredie) teplote > 60 °C.
P0-25 11291 Otacky bezca (vypocitané [Hz Plati len pre vektorovy rezim.
cez model motora) Presnost: 0.5 %
P0-26 11292, 30 Pocitadlo kWh meter (moz- |0.0 — 999.9 kWh 100 = 10.0 kWh (kumulativna spotreba energie)
11293 né resetovat)
32 Pogitadlo kWh meter
P0-27 11294, 31 Pocitadlo MWh 0.0 — 65 535 MWh 100 = 10.0 MWh (kumulativna spotreba energie)
11295 33 |Pogitadlo MWh (mozné
resetovat)
P0-28 | 11247 — Verzia softvéru a kontrolny |napr. "1 1.00", Cislo verzie a kontrolny suget, firmvér.
11250 sucet "1 4F3C"
"2 1.00", "2 Ed8A"
P0-29 | 11251 - Typ menica napr. "HP 2", "2 400", Cislo verzie a kontrolny sucet.
11254 "3-PhASE"
P0-30 11255 25  [Sériové Cislo menica 4 000000 — 000000 31 — 561723/01/031
26 |Sériové &islo menica3  [(SNgrp1) 1 — 561723/01/031
e - 000-00 — 999-99
27 Sériové Cislo menica 2 (SN grp 2, 3) 1723 — 561723/01/031
28  |Sériové Cislo menica 1 56 — 561723/01/031
29 Stav vystupu relé —-; —;—; RL5; RL4; RL3; RL2; RL1
Stav relé sa zobrazi aj bez volby relé v zavislosti od
nastavenia v P5-15 az P5-20.
P0-31 11296, 34 Cas chodu meni¢a (hod) Hodiny a minaty Ex: 6 = 6h 39m 07s
11297 35  |Cas chodu menia (min./ Ex: 2347 = 2347s = 39m 07s — 6h 39m 07s
sek.)
P0-32 11298, Cas chodu od poslednej hod./min./sek. Cas chodu po uvolneni meni¢a aZ po prvy vyskyt
11299 chyby (1) chyby. Ked sa meni€ neuvolni, meranie ¢asu chodu
sa zastavi. Reset pocitadla sa uskutocni s prvym
uvolnenim po potvrdeni chyby alebo s prvym uvol-
nenim pri vypadku siete.
P0-33 11300, Cas chodu od poslednej hod./min./sek. Cas chodu po uvolneni meniga aZ po prvy vyskyt
11301 chyby (2) chyby. Ked' sa meni¢ neuvolni, meranie ¢asu chodu
sa zastavi. Reset pocitadla sa uskuto¢ni s prvym
uvolnenim po potvrdeni chyby alebo s prvym uvol-
nenim pri vypadku siete.
P0-34 11302, 36 Cas chodu meniéa po po- |hod./min./sek. 6 = 6h 11s — meranie ¢asu chodu sa po zablokovani
11303 slednom zablokovani regu- menica resetuje.
lacie (hod)
37 Cas chodu meniéa po po- 11 = 6h 11s — meranie ¢asu chodu sa po za-
slednom zablokovani regu- blokovani menica resetuje.
lacie (min. /sek.)
P0-35 11304, Zablokovanie meni¢a, ¢as |hod./min./sek. Hodiny ¢asu chodu pre interny ventilator
11305 chodu ventiladtora menica
PO-36 | 11306 — Protokol napatia medziob- |Poslednych 8 hodnét |Poslednych 8 hodnét pred chybou.
11313 vodu (256 ms) pred chybou
P0-37 | 11314 — Protokol zvinenia napatia  |Poslednych 8 hodn6t  |Poslednych 8 hodnét pred chybou.
11321 medziobvodu (20 ms) pred chybou
P0-38 | 11322 — Snimac teploty vykonovej [Poslednych 8 hodnét |Poslednych 8 hodnét pred chybou.
11329 elektroniky pred chybou
P0-39 | 11239 - Snimac teploty riadiacej Poslednych 8 hodnét  |Poslednych 8 hodnét pred chybou.
11246 elektroniky pred chybou
P0-40 | 11330 - Protokol pradu motora Poslednych 8 hodnét  [Poslednych 8 hodnét pred chybou.
11337 (256 ms) pred chybou
PO0-41 11338 Pocitadlo pre kritické chyby |— Pocitadlo pre chyby nadprudu.
—O-I
P0-42 11339 Pocitadlo pre kritické chyby |- Pocitadlo pre chyby prepétia.
-O-Volt
P0-43 11340 Pocitadlo pre kritické chyby |— Pocitadlo pre chyby nedostato¢ného napatia. Aj pri
-U-Volt vypnutej sieti.
P0-44 11341 Pocitadlo pre kritické chyby |— Pocitadlo pre chyby vysokej teploty na chladici.

-O-T
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Para- SEW- |Register |Opis Zobrazovacia oblast’ [Vysvetlenie
meter Index | Modbus
P0-45 11342 Pocitadlo pre kritické chyby |— Pocitadlo pre chyby skratu na brzdovom striedaci.
—b O-I
P0-46 11343 Pocitadlo pre kritické chyby |— Pocitadlo chyb nadmernej teploty na zaklade vyso-
O-heat kej teploty okolia.
P0-47 11223 Pocitadlo pre interné chyby |0 — 65535 —
vstupno-vystupnej komuni-
kacie
P0-48 11344 Pocitadlo pre interné chyby |0 — 65535 —
komunikacie DSP
P0-49 11224 Pocitadlo pre chyby komu- |0 — 65535 —
nikacie Modbus
P0-50 11225 Pocitadlo pre chyby komu- |0 — 65535 —
nikacie po zbernici CAN
P0-51 11256 — Vstupujuce procesné data |Hodnota Hex 3 zapisy, vstupné procesné data z pohladu riadenia.
11258 PI1, PI2, PI3
P0-52 | 11259 — Vystupujuce procesné data |Hodnota Hex 3 zapisy, vystupné procesné data z pohladu
11261 PO1, PO2, PO3 riadenia.
P0-53 Ofset prudovej fazy Interna hodnota 2 zapisy; Prvy je vztazna hodnota, druhy je merana
a vztazna hodnota pre U hodnota; Ziadne desatinné miesto pre obe hodnoty
PO-54 Ofset prudovej fazy Interna hodnota 2 zapisy; Prvy je vztazna hodnota, druhy je merana
a vztazna hodnota pre V hodnota; Ziadne desatinné miesto pre obe hodnoty
P0-55 Ofset pradovej fazy Interna hodnota (pre |2 zapisy; Prvy je vztazna hodnota, druhy je merana
a vztazna hodnota pre W  |niektoré meni¢e nemu- |hodnota; Ziadne desatinné miesto pre obe hodnoty
si byt k dispozicii)
P0-56 Max. ¢as zapnutia brzdové- |Interna hodnota 2 zapisy
ho odporu, pracovny cyklus
brzdového odporu
P0-57 Ud/Uq Interna hodnota 2 zapisy
P0-58 11345 Otacky snimaca Hz, 1/min Uprava mierky s 3 000 = 50.0 Hz s jednym desatin-
nym miestom.
0.0 Hz ~ 999.0 Hz, 1000 Hz ~ 2000 Hz
Mozno zobrazit' v 1/min, ak P71-10 sa nerovna 0.
P0-59 11226 Otacky na frekvenénom Hz, 1/min Uprava mierky s 3 000 = 50.0 Hz s jednym desatin-
vstupe nym miestom.
0.0 Hz ~ 999.0 Hz, 1000 Hz ~ 2000 Hz
MozZno zobrazit v 1/min, ak P1-10 sa nerovna 0.
P0-60 11346 Vypogitané sklzové otagky |Interna hodnota (len pri |Uprava mierky s 3 000 = 50.0 Hz s jednym desatin-
U/f regulacii) nym miestom.
Hz, 1/min 0.0 Hz ~ 999.0 Hz, 1000 Hz ~ 2000 Hz
Mozno zobrazit v 1/min, ak P71-10 sa nerovna 0.
P0-61 11227 Hodnota pre hysteréziu ota- |Hz, 1/min Uprava mierky s 3 000 = 50.0 Hz s jednym desatin-
¢ok/riadenia relé nym miestom.
0.0 Hz ~ 999.0 Hz, 1000 Hz ~ 2000 Hz
Mozno zobrazit v 1/min, ak P7-10 sa nerovna 0.
P0-62 11347, Statika otacok Interna hodnota Uprava mierky s 3 000 = 50.0 Hz s jednym desatin-
11348 nym miestom.
0.0 Hz ~ 999.0 Hz, 1000 Hz ~ 2000 Hz
Mozno zobrazit' v 1/min, ak P71-10 sa nerovna 0.
P0-63 11349 Pozadovana hodnota ota- |Hz, 1/min Uprava mierky s 3 000 = 50.0 Hz s jednym desatin-
¢ok za rampou nym miestom.
0.0 Hz ~ 999.0 Hz, 1000 Hz ~ 2000 Hz
MozZno zobrazit v 1/min, ak P1-10 sa nerovna 0.
P0-64 11350 Interna frekvencia PWM 4 - 16 kHz 0=2kHz
1=4kHz
2=6kHz
3=8kHz
4 =12kHz
5=16 kHz
P0-65 11351, Zivotnost menica hod./min./sek. 2 zapisy; Prvy pre hodiny, druhy pre minuty a sekun-
11352 dy.
P0-66 11353 Pocitadlo I.t_Trip 0-100 % Ked je model i.t u€inny, hodnota sa zvysi. Pri dosia-
hnuti 100 % sa meni¢ odpoji s "l.t_trp".
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Para-
meter

SEW-
Index

Register
Modbus

Opis

Zobrazovacia oblast’

Vysvetlenie

P0-67

11228

PoZzadovana hodnota
kratiaceho momentu zberni-
ce/Hrani¢na hodnota
kratiaceho momentu zberni-
ce

Interna hodnota

P0-68

11229

Hodnota rampy pouzivatela

Presnost zobrazenia na ukazovateli menic¢a zavisi
od ¢asov rampy cez zbernicu.
Pre menice:

* 230V:0.75-55kW

* 400V:0.75-11 kW

* 575V:0.75- 15 kW

Rampa < 0.1 s: Ukazovatel s dvomi desatinnymi
miestami

0.1 s <=rampa <10 s: Ukazovatel s jednym desatin-
nym miestom

10 s < rampa <65 s: Ukazovatel s 0 desatinnymi
miestami

Pre menice:

* 230V:7,5-75kW

* 400 V:15-160 kW

* 575V:18,5-110 kW

0.0 s <rampa < 10 s: Ukazovatel s jednym desatin-
nym miestom

10 s < rampa < 65 s: Ukazovatel s 0 desatinnymi
miestami

P0-69

11230

Pocitadlo pre I12C chyby

0 ~ 65535

PO-70

11231

Identifikacny kod modulu

Zoznam

PL-HFA: Modul snimaga Hiperface®

PL-Enc: Modul snimaca

PL-EIO: Vstupny-vystupny rozsirovaci modul
PL-BUS: HMS-modul priemyselnej zbernice
PL-UnF: Nepripojeny ziaden modul

PL-UnA: Pripojeny neznamy modul

PO-71

ID/stav modulu priemysel-
nej zbernice

Zoznam/hodnota

N.A.: nie je pripojeny Ziaden modul priemyselnej
zbernice.

Prof-b: Modul priemyselnej zbernice Profibus pripo-
jeny.

dE-nEt: Modul DeviceNet pripojeny.

Eth-IP: Modul Ethernet/IP pripojeny.

CAN-OP: Modul CANopen pripojeny.

SErCOS: Modul Sercos-lll pripojeny.

bAc-nt: Modul BACnet pripojeny.

nu-nEt: Modul nového typu (nerozpoznany).
Eth-cAt: Modul EtherCAT pripojeny

PrF-nEt: Modul Profinet pripojeny

Po-Lin: Modul PowerLink pripojeny

ModbuS: Modul Modbus TCP pripojeny

PO-72

11232

39

Teplota procesora
Izbova teplota

42=42°C

Navod na obsluhu — MOVITRAC® LTP-B

9

115



9

Parameter
Prehlad parametrov

Para-
meter

SEW-
Index

Register
Modbus

Opis

Zobrazovacia oblast’

Vysvetlenie

PO-73

11354

Stav snimaca/kéd chyby
Pre inkrementalny snimac:
1=signal EnC-04 chyba A/A
2=signal EnC-05 chyba B/B
3=signal EnC-06 chyba A
+B

Pre snimace LTX-
Hiperface®:

Bit 0=EnC-04 chyba anal6-
gového signalu (sin/cos)

Bit 1=EnC-07 RS485 komu-
nikacna chyba

Bit 2=EnC-08 10 komuni-
kac¢na chyba

Bit 3=EnC-09 typ snimaca
nie je podporovany

Bit 4=EnC-10 KTY chyba
Bit 5=nespravna kombi-
nacia motora

Bit 6=systém referencovany
Bit 7=systém pripraveny

Interna hodnota

Zobrazena ako desiatkova hodnota.

PO-74

Vstupné napatie L1

PO-75

V/stupné napatie L2

P0O-76

Vstupné napatie L3

Interna hodnota

PO-77

11262
11263

Spéatna vazba polohy

Interna hodnota

Spéatna vazba polohy
11262: High Word
11263: Low Word

PO-78

Referencia polohy

Interna hodnota

Referencia polohy

PO-79

11355,
11356

10 verzia a DSP Bootloader
verzia pre riadenie motora

Priklad: L 1.00
Priklad: b 1.00

Dva zaznamy: prvy pre Lib verziu riadenia motora,
druhy pre verziu DSP Bootloader.
2 desatinné miesta.

P0-80

11233,
11357

Oznacenie pre platné data
motora
Verzia servomodulu

Dva zaznamy; Prva hodnota je 1, ked sa cez modul
LTX nacitali do servomotora platné udaje motora.
Druha hodnota je verzia SW karty LTX.
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Parameter
Prehlad parametrov

9.1.2 Register parametrov
Nasledujuca tabulka uvadza vSetky parametre s nastavenim z vyroby (hrubo vy-
znaéené). Ciselné hodnoty s uvedené s iplnym rozsahom nastavenia.
Register Index |PrisluSny parameter Rozsah/nastavenie z vyroby
Modbus SBus/
CANopen
101 11020 |"P1-01 maximalne otacky" (— B 124) P1-02 —50.0 Hz - 5 x P1-09
102 11021 |"P1-02 minimalne otacky" (— B 124) 0-P1-01 Hz
103 11022 |"P1-03 Cas zrychlovacej rampy" (— B 124) 1P20 1P66
Pre menice: Pre menice:
* 230V:0.75-5.5kW * 230V:0.75-4 kW
* 400V:0.75-11 kW * 400V:0.75-7.5 kW
* 575V:0.75-15 kW * 575V:0.75-11 kW
0.00 - 5.0 -600 s 0.00 - 5.0 -600 s
Pre menice: Pre menice:
*+ 230V:7.5-75kW * 230V:55-75kW
* 400 V: 15 -160 kW * 400 V: 11 -160 kW
* 575V:18.5-110 kW * 575V:15-110 kW
0.0 -5.0—-6000s 0.0 -5.0-6000s
104 11023 |"P1-04 Cas spomalovacej rampy" (— B 125) 1P20 IP66
Pre menice: Pre menice:
* 230V:0.75-5.5kW * 230V:0.75-4 kW
* 400V:0.75-11 kW * 400V:0.75-7.5 kW
* 575V:0.75-15 kW * 575V:0.75-11 kW
coast/0.01 — 5.0 —600 s coast/0.01 — 5.0 —600 s
Pre menice: Pre menice:
¢ 230V:7.5-75kW * 230V:55-75kW
* 400 V:15-160 kW * 400 V: 11 -160 kW
* 575V:18.5-110 kW * 575V:15-110 kW
coast/0.1 — 5.0 — 6000 s coast/0.1 — 5.0 — 6000 s
105 11024 |"P1-05 Rezim zastavenia" (— B 125) 0: Rampa zastavenia/1: Dobeh
106 11025 |"P1-06 Funkcia Uspory energie" (— B 125) 0: vyp/1: zap
107 11012 |"P1-07 Menovité napatie motora" (— B 126) |+ Menice 230 V: 20 — 230 - 250 V
* Menice 400 V: 20 — 400 — 500 V
* Menice 575 V: 20 - 575 - 600 V
108 11015 |"P1-08 Menovity prud motora" (— & 126) 20 - 100 % pradu menica
109 11009 |"P1-09 Menovita frekvencia motora" (— & 126) |25 — 50/60 — 500 Hz
110 11026  |"P1-10 Menovité otacky motora" (— B 126) 0 — 30000 1/min
111 11027 |"P1-11 ZvySenie napétia, Boost" (— B 127) 0 — 30 % (nastavenie z vyroby zavisi od menica)
112 11028 |"P1-12 Zdroj riadiacich signalov" (— B 127) 0: Prevadzka cez svorky
113 11029 |"P1-13 Protokol chyb" (— & 128) posledné 4 chyby
114 11030 |"P1-14 RozSireny pristup 0 — 30000
k parametrom” (— B 128)
115 11031 |"P1-15 Binarny vstup, vyber 0-1-26
funkcie" (— B 128)
116 11006 |"P1-16 Typ motora" (— B 132) In-Syn
117 11032 |"P1-17 Servomodul, vyber funkcie" (— B8 133) [0-1-8
118 11033 |"P1-18 Vyber termistora motora" (— & 133) 0: zablokované
119 11105 |"P1-19 Adresa meni¢a" (— B 133) 0-1-63
120 11106 |"P1-20 Prenosova rychlost zbernice 125, 250, 500, 1 000 kBd
SBus" (— B 133)
121 11017 |"P1-21 Strmost” (— B 133) 0.50 —1.00 — 2.00
122 11034 |"P1-22 Zataz motora - pomer 0-1-30
zotrvacnosti" (— B 133)
201 11036 |"P2-01 Pevné pozadované otacky -P1-01 — 5.0 Hz - P1-01

1" (- B 134)
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Parameter
Prehlad parametrov

Register Index |PrisluSny parameter Rozsah/nastavenie z vyroby
Modbus SBus/
CANopen
202 11037 |"P2-02 Pevné pozadované otacky -P1-01 - 10.0 Hz — P1-01
2" (— B 134)
203 11038 |"P2-03 Pevné pozadované otacky -P1-01 — 25.0 Hz — P1-01
3" (— B134)
204 11039 |"P2-04 Pevné pozadované otacky -P1-01 - 50.0 Hz — P1-01
4" (— B 134)
205 11040 |"P2-05 Pevné pozadované otacky -P1-01 - 0.0 Hz — P1-01
5" (— B 134)
206 11041 |"P2-06 Pevné pozadované otacky -P1-01 - 0.0 Hz — P1-01
6" (— B 135)
207 11042 |"P2-07 Pevné pozadované otacky -P1-01 - 0.0 Hz - P1-01
7" (— B 135)
/Otacky pre odbrzdenie brzdy
208 11043 |"P2-08 Pevné pozadované otacky -P1-01 - 0.0 Hz - P1-01
8" (— B 135)/Otacky pre zabrzdenie brzdy
209 11044 |"P2-09 Potlacena frekvencia" (— B 135) P1-02 — P1-01
210 11045 |"P2-10 Pasmo potlacenej 0.0 Hz — P1-01
frekvencie" (— E 135)
211 11046 |"P2-11 Analdgovy vystup 1, vyber 0-8-13
funkcie" (— B 136)
212 11047 |"P2-12 Analégovy vystup 1, format" (— 5 136) 0—-10V
213 11048 |"P2-13 Analégovy vystup 2, vyber 0-9-13
funkcie" (— B 136)
214 11049 |"P2-14 Analégovy vystup 2, format" (— 2 136) 0 —-10 V
215 11050 |"P2-15 Vystup uzivatelského relé 1, vyber 0-1-11
funkcie" (— B 137)
216 11051 |"P2-16 Horna hranica uzivatelského relé 1: 0.0 -100.0 — 200.0 %
Analégovy vystup 1" (— B 137)
217 11052 |"P2-17 Dolné hranica uzivatelského relé 1: 0.0 - P2-16
Analégovy vystup 1" (— B 138)
218 11053 |"P2-18 Vystup uzivatelského relé 2, vyber 0-3-11
funkcie" (— B 138)
219 11054 |"P2-19 Horna hranica uzivatelského relé 2: 0.0 —100.0 — 200.0 %
Analégovy vystup 2" (— B 138)
220 11055 |"P2-20 Dolna hranica uZivatelského relé 2: 0.0 - P2-19
Analdgovy vystup 2" (— B 138)
221 11056 |"P2-21 Faktor $kalovania -30000 - 0 000 — 30000
zobrazenia" (— B 138)
222 11057 |"P2-22 Zdroj $kalovania zobrazenia" (— £ 138)|0 — 2
223 11058 |"P2-23 Cas zastavenia nulovych 0.0-0.2-60.0s
otacok" (— B 138)
224 11003 |"P2-24 Spinacia frekvencia PWM" (— B 139) |2 — 16 kHz (zavisi od menica)
225 11059 |"P2-25 Druha spomalovacia rampa, rampa 1P20 IP66
rychleho zastavenia" (— B 139) Pre menice: Pre menice:
* 230V:0.75-5.5kW * 230V:0.75-4 kW
* 400V:0.75-11 kW * 400V:0.75-7.5 kW
* 575V:0.75-15 kW * 575V:0.75-11 kW
coast/0.01 —2.0 —600 s coast/0.01 —2.0 - 600 s
Pre menice: Pre menice:
* 230V:7.5-75kW * 230V:55-75kW
* 400 V:15-160 kW * 400 V: 11 -160 kW
* 575V:18.5-110 kW * 575V:15-110 kW
coast/0.1 — 2.0 — 6000 s coast/0.1 — 2.0 — 6000 s
226 11060 |"P2-26 Uvolnenie funkcie 0: deaktivovana
zachytavania" (— B 139)
227 11061 |"P2-27 Rezim Standby 0.0-250s
(pohotovostny)" (— B 139)
228 11062 |"P2-28 Skalovanie otadok Slave" (— B 140) 0: deaktivovana
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Register Index |PrisluSny parameter Rozsah/nastavenie z vyroby
Modbus SBus/
CANopen

229 11063 ["P2-29 Skalovaci faktor otagok -500 — 100 — 500 %
Slave" (— B 140)

230 11064 |"P2-30 Analégovy vstup 1, format" (— £ 140) |0-10V

231 11065 |"P2-31 Analégovy vstup 1, 0-100 - 500 %
Skalovanie" (— B 141)

232 11066 |"P2-32 Analdgovy vstup 1, ofset” (— & 141)  |-500 — 0 — 500 %

233 11067 |"P2-33 Analdégovy vstup 2, format/ochrana 0-10V
motora" (— B 142)

234 11068 |"P2-34 Analogovy vstup 2, 0-100 - 500 %
Skalovanie" (— B 142)

235 11069 |"P2-35 Analégovy vstup 2, -500 — 0 — 500 %
kompenzacia" (— B 142)

236 11070 |"P2-36 Volba Startovacieho rezimu" (— B 142) |Auto — 0

237 11071 |"P2-37 Klavesnica, novy Start, 0-7
otacky" (— B 143)

238 11072 |"P2-38 Vypadok siete, regulacia 0-3
zastavenia" (— B 144)

239 11073 |"P2-39 Blokovanie parametrov" (— B 144) 0: deaktivovana

240 11074 |"P2-40 RozSireny pristup k parametrom, 0-101-9999
definicia kodov" (— B 144)

301 11075 |"P3-01 Proporény zosilova¢ PID" (— & 144) [0-1-30

302 11076 |"P3-02 PID integrujuca ¢asova 0-1-30s
konstanta" (— B 144)

303 11077 |"P3-03 PID derivacna ¢asova 0.00-1.00s
konstanta" (— B 145)

304 11078 |"P3-04 Druh prevadzky PID" (— B 145) 0: Priama prevadzka

305 11079 |"P3-05 Vyber referencie PID" (— B 145) 0: Pevna pozadovana referencia

306 11080 |"P3-06 Referencia pevnej pozadovane;j 0.0 - 100.0 %
hodnoty PID 1" (— & 145)

307 11081 |"P3-07 Horna hranica regulatora P3-08 —100.0 %
PID" (— B 145)

308 11082 |"P3-08 Spodna hranica regulatora 0.0 % — P3-07
PID" (— B 145)

309 11083 |"P3-09 PID - nastavovacie veli€iny - 0: Obmedzenie pevnych pozadovanych otacok
obmedzenie" (— B 145)

310 11084 |"P3-10 Vyber spatnej vazby PID" (— B 146)  |0: Analégovy vstup 2

311 11085 |"P3-11 Chyba aktivacie rampy PID" (— B 146) |0.0 — 25.0 %

312 11086 |"P3-12 Zobrazenie skuto¢nej hodnoty PID, 0.0 — 50000
faktor Skalovania" (— B 146)

313 11087 |"P3-13 PID-regulacny rozdiel-uroven 0.0 — 100.0 %
nabudenia" (— B 146)

314 11088 |"P3-14 PID Pevné pozadované otacky 0.0 - 100.0 %
2" (— B 146)

315 11376 |"P3-15 PID Pevné pozadované otacky 0.0 — 100.0 %
3" (— B 146)

316 11377 |"P3-16 PID Pevné pozadované otacky 0.0 — 100.0 %
4" (— B 146)

401 11089 |"P4-01 Regulacia" (— B 147) 2: Regulacia otacok — rozsirené U/f

402 11090 |"P4-02 "Auto-Tune™ (— B 148) 0: zablokované

403 11091 |"P4-03 Regulator otacok, proporcionalne 0.1-50—400 %
zosilnenie" (— E 148)

404 11092 |"P4-04 Regulator otacok, integrovana ¢asova [0 001 -0100- 1000 s
konstanta" (— B 148)

405 11093 |"P4-05 Ukazovatel vykonnosti (G€innik) 0.50 — 0.99 (zavisi od menica)
motora" (— B 148)

406 11094 |"P4-06 Zdroj hraniénych hodnbt/referencie 0: Pevna referencia krutiaceho momentu/hraniéna hodnota
krutiaceho momentu" (— B 149)

407 11095 |"P4-07 Horna hranica kratiaceho P4-08 — 200 — 500 %

momentu” (— B 150)
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Register Index |PrisluSny parameter Rozsah/nastavenie z vyroby
Modbus SBus/
CANopen

408 11096 |"P4-08 Dolna hranica krutiaceho 0.0 % — P4-07
momentu” (— B 151)

409 11097 |"P4-09 Horna hranica, elektrodynamicky P4-08 — 200 — 500 %
(generatoricky) kratiaci moment" (— B 151)

410 11098 |"P4-10 Prispésobovacia frekvencia 0.0 — 100.0 % z P1-09
charakteristiky U/f" (— B 152)

411 11099 |"P4-11 Prisposobovacie napatie charakteristiky (0.0 — 100.0 % z P1-07
U/f" (— B 152)

412 11100 |"P4-12 Riadenie brzdy motora" (— & 152) 0: deaktivovana

413 11101 |"P4-13 Cas odbrzdenia brzdy" (— B 152) 0.0-50s

414 11102 |"P4-14 Cas zabrzdenia brzdy" (— B 152) 0.0-50s

415 11103 |"P4-15 Prah kratiaceho momentu pre 0.0 - 200 %
odbrzdenie brzdy" (— B 153)

416 11104 |"P4-16 Casovy limit prahu kratiaceho momentu 0.0 - 25.0 s
v zdvihacej funkcii" (— B 153)

417 11357 |"P4-17 Teplena ochrana motora podla 0: deaktivovana
UL508C" (— & 153)

501 11105 |"P5-01 Adresa menica" (— B 153) 0-1-63

502 11106 |"P5-02 Prenosova rychlost zbernice SBus/ 125 - 500 - 1000 kBd
CANopen" (— B 153)

503 11107 |"P5-03 Prenosova rychlost Modbus 9.6 - 115.2/115200 Bd
RTU" (— B 154)

504 11108 |"P5-04 Datovy format Modbus RTU" (— B 154)|n-1: Ziadna parita, 1 stop-bit

505 11109 |"P5-05 Reakcia na vypadok 2: Zastavovacia rampa (bez chyby)
komunikacie" (— B 154)

506 11110 ["P5-06 Casovy limit komunikaéného vypadku [0.0-1.0-5.0s
pre SBus a Modbus" (— B 154)

507 11111 |"P5-07 Zadanie rampy cez priemyselnu 0: deaktivovana
zbernicu" (— B 154)

508 11112 |"P5-08 Trvanie synchronizacie" (— & 154) 0.5-20ms

509 11369 |"P5-09 Priemyselna zbernica — definicia 0-7
PO2" (— B 155)

510 11370 |"P5-10 Priemyselna zbernica — definicia 0-7
PO3" (— B 155)

511 11371 |"P5-11 Priemyselna zbernica — definicia 0-7
PO4" (— B 155)

512 11372 |"P5-12 Priemyselna zbernica — definicia 0-11
PI2" (— B 156)

513 11373 |"P5-13 Priemyselna zbernica — definicia 0-11
PI3" (— 2 156)

514 11374 |"P5-14 Priemyselna zbernica — definicia 0-11
PI4" (— 2 156)

515 11360 |"P5-15 RozSirujuce relé 3 — vyber 0-10
funkcie" (— B 156)

516 11361 |"P5-16 Relé 3 — horna hranica" (— & 156) 0.0 - 100.0 — 200.0 %

517 11362 |"P5-17 Relé 3 — dolna hranica" (— B 156) 0.0 — 200.0 %

518 11363 |"P5-18 RozSirujuce relé 4 — vyber ako P5-15
funkcie" (— B 157)

519 11364 |"P5-19 Relé 4 — horna hranica" (— B 157) 0.0 —100.0 — 200.0 %

520 11365 |"P5-20 Relé 4 — dolna hranica" (— B 157) 0.0 — 200.0 %

601 11115 |"P6-01 Aktivacia aktualizacie 0: deaktivovana
firmvéru" (— & 157)

602 11116 |"P6-02 Automaticky tepelny 1: aktivovana
manazment" (— B 157)

603 11117 |"P6-03 Oneskorenie Auto-Reset" (— £ 158) 1-20-60s

604 11118 |"P6-04 Hysterézne pasmo pouzivatelského 0.0-0.3-25.0%
relé" (— B 158)

605 11119 |"P6-05 Aktivacia spatnej vazby 0: deaktivovana
snimaca" (— 2 158)
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Prehlad parametrov

Register Index |PrisluSny parameter Rozsah/nastavenie z vyroby
Modbus SBus/
CANopen

606 11120 |"P6-06 Pocet impulzov snimaca na 065535 PPR
otacku" (— B 158)

607 11121 |"P6-07 Prah aktivacie chyby otacok/kontrola 1.0 — 5.0 — 100 %
otacok" (— B 158)

608 11122 |"P6-08 Max. frekvencia pre pozadovanu 0; 5-20 kHz
hodnotu otacok" (— E 158)

609 11123 |"P6-09 Regulacia statiky otacok /rozdelenia 0.0 -25.0 %
zataze" (— B 159)

610 11124 |"P6-10 Rezerva" (— B 159)

611 11125 |"P6-11 Cas zastavenia otacok pri uvolneni 0.0-250s
(pevné pozadované otacky 7)" (— B 159)

612 11126 |"P6-12 Cas zastavenia otagok pri blokovani 0.0-250s
(pevné pozadované otacky 8)" (— B 159)

613 11127 |"P6-13 Logika poziarneho rezimu/nudzovej 0: Otvorit’ spustac: Poziarny rezim
prevadzky" (— B 160)

614 11128 |"P6-14 Otacky poziarneho rezimu/nidzovej -P1-01 -0 - P1-01 Hz
prevadzky" (— B 160)

615 11129 |"P6-15 Analégovy vystup 1, 0.0 —100.0 — 500.0 %
Skalovanie" (— B 160)

616 11130 |"P6-16 Analdégovy vystup 1, ofset” (— & 160) |-500.0 — 0.0 — 500.0 %

617 11131 |"P6-17 Casovy limit hranice max. 0.0-05-250s
otacok" (— B 161)

618 11132 |"P6-18 Urovef napatia jednosmerného Auto, 0.0 — 30.0 %
brzdenia" (— B 161)

619 11133 |"P6-19 Hodnota brzdového odporu” (— B 161) |0, Min-R — 200 Q

620 11134 |"P6-20 Vykon brzdového odporu" (— B 161) 0.0 — 200 kW

621 11135 |"P6-21 Pracovny cyklus brzdového striedaca (0.0 — 20.0 %
pri nizkej teplote" (— B 162)

622 11136 |"P6-22 Resetovanie ¢asu chodu 0: deaktivovana
ventilatora" (— B 162)

623 11137 |"P6-23 Vynulovanie elektromera 0: deaktivovana
kWh" (— B 162)

624 11138 |"P6-24 Vyrobné nastavenia 0: deaktivovana
parametrov" (— B 162)

625 11139 |"P6-25 Urovefi pristupového kédu 0-201-9999
3" (— B162)

626 11378 |"P6-26 Zalohovanie parametrov" (— B 162) 0: Zakladné nastavenia parametra

701 11140 |"P7-01 Odpor statora motora (Rs)" (— B 163) |zavisi od motora

702 11141 |"P7-02 Odpor rotora motora (Rr)" (— & 163) |zavisi od motora

703 11142 |"P7-03 Induktivita statora motor zavisi od motora
(Lsd)" (— B 163)

704 11143 |"P7-04 Magnetiza¢ny prad motora (Id 10 % x P1-08 - 80 % x P1-08
rms)" (— B 164)

705 11144 |"P7-05 Koeficient strat rozptylom motora 0.025-0.10 - 0.25
(sigma)" (— & 164)

706 11145 |"P7-06 Induktivita statora motora (Lsq) — len  |zavisi od motora
pre synchréonne motory" (— B 164)

707 11146 |"P7-07 RozSirena regulacia 0: deaktivovana
generatora" (— & 164)

708 11147 |"P7-08 Prispdsobenie parametra" (— B 164) |0: deaktivovana

709 11148 |"P7-09 Prudova hranica prepétia" (— 2 164) |0.0—-1.0 —100 %

710 11149 |"P7-10 Tuhost (pre vektorové 0-10-600
regulacie)" (— B 165)

711 11150 |"P7-11 Dolna hranica $irky impulzu" (— & 165) |0 — 500

712 11151 |"P7-12 Cas predmagnetizécie" (— B 165) 0 —5000 ms

713 11152 |"P7-13 Regulator otacok vektora, zosilnenie 0.0 — 400 %
D" (— B 165)

714 11163 |"P7-14 ZvySenie krutiaceho momentu nizkej (0.0 — 100 %

frekvencie/predmagnetizacny prud" (— B 165)

Navod na obsluhu — MOVITRAC® LTP-B

9

121



Parameter
Prehlad parametrov

Register Index |PrisluSny parameter Rozsah/nastavenie z vyroby
Modbus SBus/
CANopen
715 11154 |"P7-15 Hranica frekvencie zvy$enia krutiaceho (0.0 — 50 %
momentu” (— B 166)
716 11155 |"P7-16 Otacky podla typového Stitku 0.0 — 6000 1/min
motora" (— B 166)
801 11156 |"P8-01 Simulované $kalovanie 2028
snimaca" (— B 166)
802 11157 |"P8-02 Skalovacia hodnota vstupného 2021
impulzu" (— B 167)
803 11158 |"P8-03 Vle¢na chyba Low-Word" (— B 167) 0 — 65535
804 11159 |"P8-04 Vle¢na chyba High-Word" (— B 167) |0 — 65535
805 11160 |"P8-05 Typ referenéného pohybu" (— B 167) |0: deaktivovana
806 11161 |"P8-06 Regulator polohy, proporcionalne 0.0-1.0-400 %
zosilnenie" (— B 167)
807 11162 |"P8-07 Spustaci rezim dotykovej 0: TP1 P hrana impulzu TP2 P hrana impulzu
sondy" (— B 167)
808 11163 |"P8-08 Rezerva" (— B 167)
809 11164 |"P8-09 Zosilnenie predregulaciou 0-100 - 400 %
rychlosti" (— B 167)
810 11165 |"P8-10 Zosilnenie predregulaciou 0-400 %
zrychlenia" (— B 168)
811 11166 |"P8-11 Referenény ofset nizkej hodnoty 0 — 65535
Word" (— B 168)
812 11167 |"P8-12 Referencny ofset vysokej hodnoty 0 - 65535
Word" (— B 168)
813 11168 |"P8-13 Rezerva" (— B 168)
814 11169 |"P8-14 Referencny krutiaci moment 0-100-500 %
uvolnenia" (— B 168)
901 11171 |"P9-01 Uvolnenie vstupného zdroja" (— B 170)|SAFE, din-1 — din-8
902 11172  |"P9-02 Zdroj vstupu rychleho OFF, din-1 — din-8, On
zastavenia" (— B 170)
903 11173  |"P9-03 Zdroj vstupu pre pravotocivy chod OFF, din-1 —din-8, On
(CW)" (— B 170)
904 11174 |"P9-04 Zdroj vstupu pre lavotocivy chod OFF, din-1 —din-8, On
(CCW)" (— B 170)
905 11175 |"P9-05 Aktivacia funkcie OFF, On
zastavenia" (— B 170)
906 11176 |"P9-06 Zmena smeru otacania" (— & 170) OFF, din-1 —din-8, On
907 11177 |"P9-07 Reset zdroja vstupu" (— B 171) OFF, din-1 — din-8, On
908 11178 |"P9-08 Zdroj vstupu pre externu OFF, din-1 —din-8, On
chybu" (— B 171)
909 11179 |"P9-09 Zdroj na aktivovanie svorkového OFF, din-1 —din-8, On
riadenia" (— B 171)
910 11180 |"P9-10 Zdroj otacok 1" (— B 171) Ain-1, Ain-2, otacky 1 — 8, d-Pot, PID, Sub-dr, F-bus, User, Pul-
se
911 11181  |"P9-11 Zdroj otacok 2" (— B 171) Ain-1, Ain-2, otacky 1 — 8, d-Pot, PID, Sub-dr, F-bus, User, Pul-
se
912 11182 |"P9-12 Zdroj otacok 3" (— B 171) Ain-1, Ain-2, otacky 1 — 8, d-Pot, PID, Sub-dr, F-bus, User, Pul-
se
913 11183 |"P9-13 Zdroj otacok 4" (— B 171) Ain-1, Ain-2, otacky 1 — 8, d-Pot, PID, Sub-dr, F-bus, User, Pul-
se
914 11184 |"P9-14 Zdroj otacok 5" (— B 171) Ain-1, Ain-2, otacky 1 — 8, d-Pot, PID, Sub-dr, F-bus, User, Pul-
se
915 11185 |"P9-15 Zdroj otacok 6" (— B 172) Ain-1, Ain-2, otacky 1 — 8, d-Pot, PID, Sub-dr, F-bus, User, Pul-
se
916 11186 |"P9-16 Zdroj otacok 7" (— B 172) Ain-1, Ain-2, otacky 1 — 8, d-Pot, PID, Sub-dr, F-bus, User, Pul-
se
917 11187 |"P9-17 Zdroj otacok 8" (— B 172) Ain-1, Ain-2, otacky 1 — 8, d-Pot, PID, Sub-dr, F-bus, User, Pul-
se
918 11188 |"P9-18 Vstup vyberu otacok 0" (— B 172) OFF, din-1 —din-8, On
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CANopen

919 11189 |"P9-19 Vstup vyberu otacok 1" (— B 172) OFF, din-1 — din-8, On

920 11190 |"P9-20 Vstup vyberu otacok 2" (— B 172) OFF, din-1 — din-8, On

921 11191  |"P9-21 Vstup 0 pre vyber pevnych OFF, din-1 —din-8, On
pozadovanych otacok" (— B 173)

922 11192 |"P9-22 Vstup 1 pre vyber pevnych OFF, din-1 —din-8, On
pozadovanych otacok" (— B 173)

923 11193 |"P9-23 Vstup 2 pre vyber pevnych OFF, din-1 —din-8, On
pozadovanych otacok" (— B 173)

924 11194  |"P9-24 Vstup pozitivneho krokovacieho OFF, din-1 —din-8
rezimu" (— 2 173)

925 11195 |"P9-25 Vstup negativneho krokovacieho OFF, din-1 — din-8
rezimu" (— 2 173)

926 11196 |"P9-26 Vstup pre uvolnenie referenéného OFF, din-1 —din-8
pohybu" (— B 173)

927 11197 |"P9-27 Vstup referenénej vacky" (— B 173) OFF, din-1 — din-8

928 11198 |"P9-28 Zdroj vstupu pre potenciometer motora |OFF, din-1 — din-8
hore" (— B 174)

929 11199 |"P9-29 Zdroj vstupu pre potenciometer OFF, din-1 —din-8
dole" (— B 174)

930 11200 |"P9-30 Koncovy spina¢ vpravo CW" (— B 174) |OFF, din-1 — din-8

931 11201 |"P9-31 Koncovy spina¢ dolava OFF, din-1 — din-8
CCW" (— B 174)

932 11202 |"P9-32 Uvolnenie druhej spomalovacej rampy, |OFF, din-1 — din-8
rampy rychleho zastavenia" (— & 174)

933 11203 |"P9-33 Vyber vstupu poziarneho rezimu/ OFF, din-1 —din-5
nudzovej prevadzky" (— B 174)

934 11204 |"P9-34 PID Pevna referencia vyberového OFF, din-1 — din-8
vstupu 0" (— 2 174)

935 11205 |"P9-35 PID Pevna referencia vyberového OFF, din-1 — din-8

vstupu 1" (— B 174)
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9.2 Vysvetlenie parametrov
9.2.1 Skupina parametrov 1: Zakladny parameter (aroven 1)

P1-01 maximalne otacky
Rozsah nastavenia: P1-02 — 50.0 Hz — 5 x P71-09 (maximalne 500 Hz)

Zadanie hornej hranice frekvencie (ota¢ky) pre motor vo vietkych reZzimoch prevadz-
ky. Tento parameter sa zobrazi v Hz, ked sa pouziju nastavenia z vyroby alebo ked je
parameter pre menovité otacky motora (P7-10) nula. Ked boli zadané menovité otacky
motora v ot./min v P71-10, tak sa tento parameter zobrazi v ot./min.

Maximalne otacky sa obmedzia tiez zo spinacej frekvencie, ktora je nastavena
v P2-24. Hranica je uréena pomocou maximalnej vystupnej frekvencie k motoru =
P2-24: 16.

P1-02 minimalne otacky
Rozsah nastavenia: 0 — P71-01 Hz

Zadanie dolnej hranice frekvencie (otacky) pre motor vo vSetkych rezimoch prevadz-
ky. Tento parameter sa zobrazi v Hz, ked sa pouziju nastavenia z vyroby alebo ked je
parameter pre menovité otacky motora (P7-10) nula. Ked boli zadané menovité otacky
motora v ot./min v P7-10, tak sa tento parameter zobrazi v ot./min.

Otacky nedosiahnu tuto hranicu, iba ak bolo uvofnenie pohonu zrusené a menic¢ znizi
vychodiskovu (vystupnu) frekvenciu na nulu.

P1-03 Cas zrychlovacej rampy

Rozsah nastavenia:

Pre menice:
IP20 IP66
+ 230V:0.75-5.5kW + 230V:0.75-4 kW
+ 400V:0.75-11 kW + 400V:0.75-7.5kW
+ 575V:0.75-15kW « 575V:0.75-11 kW
0.00-5.0—-600s 0.00-5.0—-600s
Pre menice:
IP20 IP66
e 230V:7.5-75kW « 230V:55-75kW
* 400V:15-160 kW « 400V:11-160 kW
+ 575V:18.5-110 kW + 575V:15-110 kW
0.0-5.0-6000s 0.0-5.0-6000 s

Stanovi €as v sekundach, v ktorom vystupna frekvencia (otacky) stupne z 0 na 50 Hz.
ReSpektujte, ze ¢as rampy nie je ovplyviiovany zmenou dolnej alebo hornej hranice
otacok, pretoze ¢as rampy sa vztahuje na 50 Hz a nie na otacky P71-01/P1-02.
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P1-04 Cas spomalovacej rampy

Rozsah nastavenia:

Pre menice:
IP20 IP66
+ 230V:0.75-5.5kW + 230V:0.75-4 kW
*+ 400V:0.75-11 kW * 400V:0.75-7.5kW
+ 575V:0.75-15kW + 575V:0.75-11 kW
Coast (volny dobeh) — 0.01 — 5.0 — Coast (volny dobeh) — 0.01 — 5.0 —
600 s 600 s
Pre menice:
IP20 IP66
« 230V:7.5-75kW + 230V:55-75kW
* 400V:15-160 kW * 400V:11-160 kW
« 575V:18.5-110 kW « 575V:15-110 kW
Coast (volny dobeh) — 0.1 — 5.0 — Coast (volny dobeh) — 0.1 — 5.0 —
6000 s 6000 s

Stanovi ¢as v sekundach, v ktorom vystupna frekvencia (otacky) klesne z 50 na 0 Hz.
ReSpektujte, ze €as rampy nie je ovplyviiovany zmenou dolnej alebo hornej hranice
otacok, pretoze ¢as rampy sa vztahuje na 50 Hz a nie na P1-01/P1-02.

Rampa 0 s sa zobrazi ako "coast" (volny dobeh), kedZe tato hodnota vedie k volnému
dobehu.

P1-05 Rezim zastavenia

« 0: Rampa zastavenia: Otacky sa pozdiZ rampy nastavenej v P1-04 zniZia na nulu,
ked sa uskuto¢ni uvolnenie meni¢a. Koncovy stupen sa zablokuje az vtedy, ked' je
vystupna frekvencia nula. (Ked je v P2-23 €as zastavenia pre otacky nastaveny
ako nula, meni¢ drZi otacky na nule pocas tohto Casu predtym ako sa zablokuje).

* 1: Dobeh: V tomto pripade sa zablokuje vystup meni¢a hned ako sa zrusi uvolne-
nie. Motor dobehne nekontrolovane az do zastavenia.

P1-06 Funkcia uspory energie
+  0:vyp.
« 1:zap
Ked je tato funkcia aktivovana, meni¢ stale kontroluje stav zatazenia motora tak, ze
meni¢ porovnava vystupny prud s menovitym prudom. Ked sa motor kruti konStantnou
rychlostou v rozmedzi CiastoCnej zataze, meni¢ automaticky znizi vystupné napatie.
Tym sa znizi spotreba energie motora. Ked' stupne zataz motora alebo sa zmeni
menic, vystupné napatie sa ihned zvysi. Funkcia Uspory energie pracuje len ked sa
pozadované otacky menica drzia po urcitu dobu na rovnakej trovni.

Priklady pouzitia napr. pri vetrani alebo dopravnych pasoch, na optimalizaciu pri po-
trebe energie v oblasti medzi Uplnym, prazdnym a iastoénym pohybom.

Tuto funkciu je mozné pouzit' iba pri asynchrénnych motoroch.
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P1-07 Menovité napétie motora
Rozsah nastavenia:
* Menice 230 V: 20 — 230 - 250 V
* Menice 400 V: 20 — 400 — 500 V
*  MeniCe 575V: 20 - 575-600 V

Stanovi menovité napatie motora pripojeného na menici (podla typového Stitku moto-
ra). Hodnota parametra sa pouZzije pri regulacii otaCok U/f na riadenie vystupného na-
patia existujuceho na motore. Pri regulacii ota€ok U/f &ini vystupné napatie menica
hodnotu nastavenu v P7-07, ked vystupné otacky zodpovedaju frekvencii motora na-
stavenej v P1-09.

"OV" = kompenzéacia medziobvodu je vypnuta. Pri procese brzdenia sa prostrednic-
tvom narastu napétia v medziobvode presunie pomer U/f, tym sa vyskytni vysSie
straty v motore. Motor sa silnejSie zohrieva. Dodato¢né straty motora poc¢as procesu
brzdenia umoZzfiuju podla okolnosti upustit’ od brzdového odporu.

P1-08 Menovity prid motora

Rozsah nastavenia: 20 — 100 % vystupného prudu meni¢a. Udaj ako absolutna hod-
nota v ampéroch.

Stanovi menovity prad motora pripojeného na menici (podla typového Stitku motora).
Tym sa moze meni¢ prispdsobit svojej internej tepelnej ochrane motora (I x t-
ochrana).

Ak vystupny prdd meni¢a >100 % menovitého pradu motora, meni¢ sa po urcitom
Case odpoji od motora (I.-trP), pred tym nez by mohlo vzniknut termické poskodenie
motora.

P1-09 Menovita frekvencia motora
Rozsah nastavenia: 25 — 50/60" — 500 Hz

Stanovi menovitl frekvenciu motora pripojeného na menici (podla typového Stitku
motora). Pri tejto frekvencii sa do motora privedie maximalne (menovité) vystupné na-
patie. Nad touto frekvenciou ostane napatie, privedené k motoru, konstantne na svojej
maximalnej hodnote.

1) 60 Hz (iba americka verzia)

P1-10 Menovité otacky motora
Rozsah nastavenia: 0 — 30 000 1/min

Tu sa mdzu zadat menovité otacky motora. Ak parameter nie je rovny nule, zobrazia
sa vSetky parametre vztiahnuté na otacky ako napr. minimalne otacky, maximalne
otacky v jednotke "1/min".

Zaroven sa aktivuje kompenzacia sklzu. Frekvencia alebo otacky zobrazené na disp-
leji menica zodpovedaju vypoditanej frekvencii alebo otackam rotora.
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P1-11 ZvySenie napatia, Boost

Rozsah nastavenia: Auto/0 — 30 % (Standardna hodnota zavisi na napati menica a vy-
konu)

Stanovi zvySenie napéatia pri nizkych otackach, aby sa ulah€ilo rozhybanie "zalepe-
nych" zatazi. Zmeni hrani¢né hodnoty U/f o 72 P1-07 a /2 P1-09.

U107}

P1-07

2
20 %
10 %

0% >

P1-09 P1-09
2 f
18014401443350923

Pri nastaveni "Auto" sa hodnota nastavi automaticky. Toto sa zaklada na udajoch na-
meranych na motore automatickym vymeriavacim postupom.

P1-12 Zdroj riadiacich signalov
Tymto parametrom mdze pouzivatel urcit, €i je menic riadeny cez:
* uzivatelské svorky;
» klavesnicu na prednej strane pristroja;
* interny regulator PID;
* zbernicu.
Pozri aj kapitolu "Uvedenie riadenia" (— B 65).
+ 0: Rezim svoriek

* 1: ReZim klavesnice unipolarny

+ 2: Rezim klavesnice bipolarny

» 3: Rezim s regulatorom PID

* 4: Prevadzka master — slave

+ 5: SBus MOVILINK®

+ 6: CANopen

» 7: Priemyselna zbernica, Modbus, moznost komunikacie
+  8: MultiMotion

UPOZORNENIE

Hned ako pouzijete komunikaénu moznost alebo kartu snimaca v pozicii volitelnych
kart, komunikacia cez Modbus nie je mozna.

jde
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P1-13 Protokol chyb

Obsahuje protokol 4 naposledy sa vyskytujucich chyb a/alebo udalosti. Kazda chyba
sa zobrazi v skratenej forme. Posledna chyba sa zobrazi prvu. Ak sa vyskytne nova
chyba, zobrazi sa v zozname hore. Ostatné chyby sa posunu dalej nadol. Najstarsia
chyba sa vymaze z chybového protokolu. Chyby podpéatia sa archivuju, ked' je menic
uvofneny. Ak sa meni¢ odpoji zo siete, chyby podpatia sa nearchivuju.

P1-14 Rozsireny pristup k parametrom
Rozsah nastavenia: 0 — 30000

Tento parameter umoziiuje pristup ku skupindm parametrov, vychadzajucich zo za-
kladnych parametrov (parametre P7-01 — P1-15). Pristup je mozny, ak su nasledujuce
zadané hodnoty platné.

+ 0: P1-01 - P1-15 (zakladné parametre)

* 1: P1-01 - P1-22 (zakladné parametre + servoparametre)

+ 101: P0O-01 — P5-20 (rozSirené parametre)

+ 201: P0O-01 — P9-33 (rozSirené menu parametrov — Uplny pristup)

P1-15 Binarny vstup, vyber funkcie
Rozsah nastavenia: 0 -1 — 26

Funkciu binarnych vstupov na meniéi si méze uZivatel parametrizovat, t. j. mbzZe si
zvolit funkcie, ktoré su potrebné pre aplikaciu.

V nasledujucich tabulkach su zobrazené funkcie binarnych vstupov v zavislosti od
hodnoty parametrov P1-12 (riadenie cez svorky / klavesnicu / SBus) a P1-15 (volba
funkcii binarneho vstupu).

UPOZORNENIE

Individualne konfiguracie binarnych vstupov:

jde

Na uskutocnenie individualnych konfiguracii obsadenia binarnych vstupov treba para-
meter P71-15 nastavit na "0". Vstupné svorky pre DI1 — DI5 (s mozZnostou LTX DI1 -
DI8) su tym nastavené na "Ziadna funkcia".

P1-15 |Binarny vstup 1 Binarny vstup 2  |Binarny vstup 3  |Analégovy vstup 1: |[Analégovy vstup 2: |Poznamky/predna-
Binarny vstup 4 Binarny vstup 5 stavena hodnota
0 ziadna funkcia Ziadna funkcia Ziadna funkcia Ziadna funkcia Ziadna funkcia Konfiguracia cez
P9-xx P9-xx P9-xx P9-xx P9-xx skupinu parametrov
P9-xx.
1 0: Stop (za- 0: Pravotocivy 0: Zvolena poza- |Analégovy 1, poza- |0: Pevné pozadova-|—
blokovanie regula-chod dovana hodnota |dovana hodnota né otacky 1
tora) 1: Lavotocivy otacok otacok 1: Pevné pozadova-
1: Start (uvolne- |chod 1: Pevné pozado- né otacky 2
nie) vané otacky 1, 2
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P1-15 |Binarny vstup 1 Binarny vstup 2  |Binarny vstup 3  |Analégovy vstup 1: [Analégovy vstup 2: |Poznamky/predna-
Binarny vstup 4 Binarny vstup 5 stavena hodnota
2 0: Stop (zablokova- |0: Pravoto€ivy chod |0: Otvorené 0: Otvorené 0: Otvorené Pevné pozadované
nie regulatora) 1: Lavotocivy chod otacky 1
1: Start (uvolnenie) 1: Uzavreté 0: Otvorené 0: Otvorené Pevné pozadované
otacky 2
0: Otvorené 1: Uzavreté 0: Otvorené Pevné pozadované
otacky 3
1: Uzavreté 1: Uzavreté 0: Otvorené Pevné pozadované
otacky 4
0: Otvorené 0: Otvorené 1: Uzavreté Pevné pozadované
otacky 5
1: Uzavreté 0: Otvorené 1: Uzavreté Pevné pozadované
otacky 6
0: Otvorené 1: Uzavreté 1: Uzavreté Pevné pozadované
otacky 7
1: Uzavreté 1: Uzavreté 1: Uzavreté Pevné pozadované
otacky 8
3 0: Stop (zablokova- |0: PravotoCivy chod |0: Zvolena pozado- |Analdgovy 1, poza- |Analégovy ref. —
nie regulatora) 1: Lavotocivy chod |vana hodnota ota- |dovana hodnota ota- |kratiaci moment
1: Start (uvolnenie) ok ok Prosim nastavte
1: Pevné pozadova- P4-06 = 2.
né otacky 1
4 0: Stop (zablokova- |0: Pravoto€ivy chod |0: Zvolena pozado- |Analégovy 1, poza- |0: Spom. rampa 1 —
nie regulatora) 1: Lavotocivy chod |vana hodnota otd- |dovana hodnota ota- [1: Spom. rampa 2
1: Start (uvolnenie) cok cok
1: Pevné pozadova-
né otacky 1
5 0: Stop (zablokova- |0: Pravotocivy chod |0: Zvolena pozado- |Analégovy 1, poZza- |Analégovy 2, poza- |-
nie regulatora) 1: LavotocCivy chod |vana hodnota ota- |dovana hodnota ota- |[dovana hodnota otéa-
1: Start (uvolnenie) ok ok ok
1: Analégovy vstup
2
6 0: Stop (zablokova- |0: Pravotogivy chod |0: Zvolena pozado- |Analdgovy 1, poza- |Externa chyba " -
nie regulatora) 1: LavotoCivy chod |vana hodnota ota- |dovana hodnota ota- |0: Chyba
1: Start (uvolnenie) cok cok 1: Start
1: Pevné pozadova-
né otacky 1
7 0: Stop (zablokova- |0: Pravoto€ivy chod |0: Otvorené 0: Otvorené Externa chyba® Pevné pozadované
nie regulatora) 1: Lavotocivy chod 0: Chyba otacky 1
1: Start (uvolnenie) 1: Uzavreté 0: Otvorené 1: Start Pevné pozadované
otacky 2
0: Otvorené 1: Uzavreté Pevné poZadované
otacky 3
1: Uzavreté 1: Uzavreté Pevné pozadované
otacky 4
8 0: Stop (zablokova- |0: Pravoto€ivy chod |0: Otvorené 0: Otvorené 0: Spom. rampa 1 Pevné pozadované
nie regulatora) 1: Lavotocivy chod 1: Spom. rampa 2 otacky 1
1: Start (uvolnenie) 1: Uzavreté 0: Otvorené Pevné pozadované
otacky 2
0: Otvorené 1: Uzavreté Pevné pozadované
otacky 3
1: Uzavreté 1: Uzavreté Pevné pozadované
otacky 4
9 0: Stop (zablokova- |0: PravotoCivy chod |0: Otvorené 0: Otvorené 0: Zvolend pozado- |Pevné pozadované
nie regulatora) 1: Lavotodivy chod vana hodnota otacok |otacky 1
1: Start (uvolnenie) 1: Uzavreté 0: Otvorené 1: Pevne pozadova- |peyng pozadované
né otacky 1 — 4 otacky 2
0: Otvorené 1: Uzavreté Pevné pozadované
otacky 3
1: Uzavreté 1: Uzavreté Pevné pozadované

otagky 4
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Parameter
Vysvetlenie parametrov

P1-15 |Binarny vstup 1 Binarny vstup 2 |Binarny vstup 3 |Analégovy vstup 1: |Analégovy vstup 2: |Poznamky/predna-
Binarny vstup 4 Binarny vstup 5 stavena hodnota
10 0: Stop (zablokova- |0: Pravotoc€ivy chod |Zatvara¢ (N.O.) Zatvarac (N.O.) 0: Zvolena pozado- |-
nie regulatora) 1: Lavotoc€ivy chod |Pri uzavreti sa otac-|Pri uzavreti sa ota¢- |vana hodnota otacok
1: Start (uvolnenie) ky zvysia. ky znizia. 1: Pevné pozadova-
né otacky 1
11 0: Stop (zablokova- |0: Stop (zablokova- |0: Zvolena pozado- |Analégovy 1, poza- |0: Pevné pozadova- |-
nie regulatora) nie regulatora) vana hodnota ota- |dovana hodnota ota- |né otacky 1
1: Pravotocivy chod |1: Lavoto€ivy chod |€ok cok 1: Pevné pozadova-
1: Pevné pozadova- né otacky 2
né otacky 1, 2
12 0: Stop (zablokova- |0: Stop (zablokova- |0: Otvorené 0: Otvorené 0: Otvorené Pevné pozadované
nie regulatora) nie regulatora) otacky 1
1: PravotoCivy chod |1: LavotoCivy chod |4. yzayrete 0: Otvorené 0: Otvorené Pevné pozadované
otacky 2
0: Otvorené 1: Uzavreté 0: Otvorené Pevné pozadované
otacky 3
1: Uzavreté 1: Uzavreté 0: Otvorené Pevné pozadované
otacky 4
0: Otvorené 0: Otvorené 1: Uzavreté Pevné pozadované
otacky 5
1: Uzavreté 0: Otvorené 1: Uzavreté Pevné pozadované
otacky 6
0: Otvorené 1: Uzavreté 1: Uzavreté Pevné pozadované
otacky 7
1: Uzavreté 1: Uzavreté 1: Uzavreté Pevné pozadované
otacky 8
13 0: Stop (zablokova- |0: Stop (zablokova- |0: Zvolena pozado- |Analégovy 1, poZa- |Analégova referencia|—
nie regulatora) nie regulatora) vana hodnota ota- |dovana hodnota ota- |krutiaceho momentu
1: Pravotoc€ivy chod [1: LavotoCivy chod |€ok ok Prosim nastavte
1: Pevné pozadova- P4-06 = 2.
né otacky 1
14 0: Stop (zablokova- |0: Stop (zablokova- |0: Zvolena pozado- |Analégovy 1, poza- |0: Spom. rampa 1 -
nie regulatora) nie regulatora) vana hodnota ota- |dovana hodnota ota- |1: Spom. rampa 2
1: Pravotocivy chod |1: LavotoCivy chod |€ok cok
1: Pevné pozadova-
né otacky 1
15 0: Stop (zablokova- |0: Stop (zablokova- |0: Zvolena pozado- |Analégovy 1, poZza- |Analégovy 2, poza- |-
nie regulatora) nie regulatora) vana hodnota ota- |dovana hodnota ota- [dovana hodnota ota-
1: Pravotoc€ivy chod [1: Lavoto€ivy chod |€ok ok ok
1: Analégovy vstup
2
16 0: Stop (zablokova- |0: Stop (zablokova- |0: Zvolena pozado- |Analégovy 1, poZza- |Externa chyba® —
nie regulatora) nie regulatora) vana hodnota ota- |dovana hodnota ota- |0: Chyba
1: Pravotocivy chod |1: Lavoto€ivy chod |€ok cok 1: Start
1: Pevné pozadova-
né otacky 1
17 0: Stop (zablokova- |0: Stop (zablokova- |0: Otvorené 0: Otvorené Externa chyba” Pevné pozadované
nie regulatora) nie regulatora) 0: Chyba otacky 1
1: Pravotocivy chod |1: Lavoto€ivy chod |1. yzayreté 0: Otvorené 1: Start Pevné pozadované
otacky 2
0: Otvorené 1: Uzavreté Pevné pozadované
otacky 3
1: Uzavreté 1: Uzavreté Pevné pozadované
otacky 4
18 0: Stop (zablokova- |0: Stop (zablokova- |0: Otvorené 0: Otvorené 0: Spom. rampa 1 Pevné pozadované
nie regulatora) nie regulatora) 1: Spom. rampa 2 otacky 1
1: Pravotocivy chod |1: Lavotogivy chod 4. yzayrets 0: Otvorené Pevné pozadované
otacky 2
0: Otvorené 1: Uzavreté Pevné pozadované
otacky 3
1: Uzavreté 1: Uzavreté Pevné pozadované
otacky 4
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Parameter

Vysvetlenie parametrov

P1-15 |Binarny vstup 1 Binarny vstup 2  |Binarny vstup 3  |Analégovy vstup 1: [Analégovy vstup 2: |Poznamky/predna-
Binarny vstup 4 Binarny vstup 5 stavena hodnota
19 0: Stop (zablokova- |0: Stop (zablokova- |0: Otvorené 0: Otvorené 0: Zvolena pozado- |Pevné pozadované
nie regulatora) nie regulatora) vana hodnota otacok |otacky 1
1: PravotoCivy chod |1: Lavotoivy chod |1. yzayreté 0: Otvorené 1: Pevné pozadova- |pgyng pozadované
né otacky 1 —4 otac':ky 2
0: Otvorené 1: Uzavreté Pevné pozadované
otacky 3
1: Uzavreté 1: Uzavreté Pevné pozadované
otacky 4
20 0: Stop (zablokova- |0: Stop (zablokova- [Zatvara¢ (N.O.) Zatvarac€ (N.O.) 0: Zvolena pozado- |Pouzitie pre pre-
nie regulatora) nie regulatora) Pri uzavreti sa otac-|Pri uzavreti sa ota¢- |vana hodnota otacok [vadzku potenciomet-
1: Pravotocivy chod |1: Lavoto€ivy chod |ky zvysia. ky znizia. 1: Pevné pozadova- |ra motora
né otacky 1
21 0: Stop (zablokova- |0: Stop (zablokova- |0: Stop (zablokova- |Analégovy 1, poza- |0: Zvolena pozado- |Funkcia aktivovana
nie regulatora) nie regulatora) nie regulatora) dovana hodnota ota- |[vana hodnota otacok |pri P7-12=0
1: Pravotogivy chod |1: Start 1: Lavotocivy chod |Cok 1: Pevné pozadova-
(samozastavovaci) (samozastavovaci) né otacky 1
22 0: Normalna pre-  |0: Normalna pre-  |0: Normalna pre- Pozadovana hodnota|0: Normalna pre- Len v kombinacii
vadzka vadzka vadzka otacok vadzka s kartou snimaca
1: Referenény uzol |1: Rychlost tukania |1: Rychlost tukania 1: Spustenie refe- LTX
+ - rencnej jazdy
23 0: Normalna pre-  |0: Koncovy spi- 0: Koncovy spina¢ - |PoZzadovana hodnota|0: Normalna pre- Len v kombinacii
vadzka nac + 1: Normalna pre-  |otaCok vadzka s kartou snimaca
1: Referenény uzol |1: Normalna pre-  |vadzka 1: Spustenie refe- LTX
vadzka renénej jazdy
24 0: Blokovanie regu- |0: Normalna pre-  |0: Normalna pre- |PoZadovana hodnota|0: Normalna pre- Len v kombinacii
latora vadzka vadzka otacok vadzka s kartou snimaca
1: Uvolnenie 1: Rychlost tuka-  |1: Rychlost tukania 1: Referenény uzol [LTX
nia + -
25 0: Blokovanie regu- |0: Koncovy spi- 0: Koncovy spina¢ - |Pozadovana hodnota|0: Normalna pre- Len v kombinacii
latora nac + 1: Normalna pre-  |otaCok vadzka s kartou snimaca
1: Uvolnenie 1: Normalna pre-  |vadzka 1: Referenény uzol [LTX
vadzka
26 0: Stop (zablokova- |Ziadna funkcia Ziadna funkcia Pozadovana hodnota|Pozadovana hodnota|Len v kombinacii

nie regulatora)
1: Uvolnenie

otacok

otacok

s kartou snimaca
LTX

1) Externa chyba je definovana v parametri P2-33.

UPOZORNENIE

Pri pouziti TF/TH, KTY alebo PT1000 nastavte P2-33 na PTC-th, KTY alebo PT1000.
Navy$e dbajte na pokyny k pripajaniu v kapitole "Teplotna ochrana motora TF, TH,
KTY84, PT1000" (— B 32).

jde

9
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9.2.2 Skupina parametrov 1: Parametre, Specifické pre servo (aroven 1)

P1-16 Typ motora

Nastavenie typu motora:

Zobrazena hod- |Typ motora Vysvetlenie
nota
In-Syn Indukény motor Standardné nastavenie. Nemerite, pokial Ziadne iné moZnosti vyberu nevyhovuju.
\ parametri P4-01 zvolte induk&ny motor alebo motor s permanentnym magnetom.
Syn Neur€eny servomotor |Neurceny servomotor. PoCas uvedenia do prevadzky sa musia nastavit Specialne servopara-
metre. V tomto pripade sa P4-07 musi nastavit na synchrénnu regulaciu motora.
40M 2 230V /400V Prednastavené motory CMP zo SEW-EURODRIVE. Pri vybere niektorého z tychto typov
40M 4 CMP40M motorov sa vSetky $pecifické parametre motora nastavia automaticky. Reakcia na pretazenie
40M 2b 230V / 400V sa nastavuje na 200 % pre 60 s a 250 % pre 2 s.

40M 4b CMP40M s brzdou Obsahuje udaje o motoroch CMP.. triedy otacok 4500 1/min so snimac¢om AKOH.
Dbaijte na balik Smart-Servo.
50S 2 230V /400V

50S 4 CMP50S

50S 2b 230V /400 V
50S 4b CMP50S s brzdou

50M 2 230V /400V
50M 4 CMP50M

50M 2b 230V /400V
50M 4b CMP50M s brzdou

50L 2 230V /400V
50L 4 CMP50L

50L 2b 230V /400V
50L 4b CMP50L s brzdou

63S 2 230V /400V
63S 4 CMP63S

63S 2b 230V /400V
63S 4b CMPG3S s brzdou

63M 2 230V /400V
63M 4 CMP63M

63M 2b 230V /400V
63M 4b CMP63M s brzdou

63L 2 230V /400V
63L 4 CMP63L

63L 2b 230V /400V
63L 4b CMPG3L s brzdou

71S 2 230V /400V
71S 4 CMP71S

71S 2b 230V /400V
71S 4b CMP71S s brzdou

71M 2 230V /400V
71IM 4 CMP71M

71M 2b 230V /400V
71M 4b CMP71M s brzdou

71L 2 230V /400V
71L 4 CMP71L

71L 2b 230V /400V
71L 4b CMP71L s brzdou

gf-2 MGF..2-DSM Ak je zvoleny MGF..-DSM, hranica krutiaceho momentu sa v P4-07 automaticky nastavi na
of-4 MGF..4-DSM 200 %. Tato hodnota musi zodpovedat prevodovému pomeru na zaklade priruc¢ky "Doplne-
nie navodu na obsluhu, pohonna jednotka MGF..-DSM na menici LTP-B".
gf-4Ht MGF..4/XT-DSM V/Setky potrebné udaje motora sa nastavia automaticky.

Tymto parametrom mozete vyberat prednastavené motory (CMP.. a MGF..-DSM).
Tento parameter sa nastavi automaticky, ked sa cez kartu snimac¢a LTX nadcitaju infor-
macie snimaca HIPERFACE®.

Pri pripojeni motora s permanentnym magnetom a prevadzke na menici sa P71-16 ne-
musi menit. V tomto pripade P4-01 urCuje typ motora (potrebné je "Auto-Tune").

132  Navod na obsluhu — MOVITRAC® LTP-B

22872264/SK — 09/2016



22872264/SK — 09/2016

Parameter
Vysvetlenie parametrov

Pre tento parameter je k dispozicii nasledujuci menié:
IP20 IP66

+ 230V:0.75-5.5 kW + 230V:0.75 -4 kW
* 400V:0.75-11 kW * 400V:0.75-7.5kW

P1-17 Servomodul, vyber funkcie
Rozsah nastavenia: 0 - 1-8

Urcuje funkciu vstupného/vystupného servomodulu. Pozri kapitolu "P7-17 Servomodul
vyber funkcie" v dodatku k navodu na obsluhu MOVITRAC® LTX.

Pouzivajte len v spojeni s kartou snimaca LTX.

P1-18 Vyber termistora motora
+ 0: zablokované
« 1:KTY

Ked sa zvoli motor cez P7-16, zmeni sa tento parameter na 1. Je mozné iba v suvis-
losti so servomodulom LTX.

Pouzivajte len v spojeni s kartou snimaca LTX.

P1-19 Adresa menica
Rozsah nastavenia: 0 - 1 — 63
Zrkadlové parametre P5-01. Zmena P1-19 sa bezprostredne prejavi na P5-01.
Pouzivajte len v spojeni s kartou snimaca LTX.

P1-20 Prenosova rychlost’ zbernice SBus

Rozsah nastavenia: 125, 250, 500, 1 000 kBd

Tento parameter je zrkadlovym parametrom P5-02. Zmena P1-20 sa bezprostredne
prejavi na P5-02.

Pouzivajte len v spojeni s kartou snimaca LTX.

P1-21 Strmost’
Rozsah nastavenia: 0.50 — 1.00 — 2.00

Len pri pouziti modulu snimaca LTX. V otvorom regulaénom obvode vzdy pouzite
P7-10.

Pouzivajte len v spojeni s kartou snimaca LTX.

P1-22 Zat'az motora - pomer zotrvacnosti
Rozsah nastavenia: 0.0 - 1.0 — 30.0
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V tomto parametri sa zaznamenava pomer zotrvaénosti medzi motorom a pripojenou
zatazou. Tato hodnota méze normalne ostat nastavena na Standardnu hodnotu "1.0".
Z pomeru zotrvacnosti meni¢a sa vSak pouzije ako hodnota prednastavenia pre CMP/
synchronne motory z P1-16, aby sa dal k dispozicii optimalny kratiaci moment/optimal-
ny prud pre zrychlenie zataze. Z tohto dévodu presné nastavenie pomeru zotrvacnosti
zlepSuje schopnost reakcie a dynamiku systému. Hodnota sa pri uzavretom regulaé-
nom obvode vypodita nasledovne:

P1-22 = Jer
J

mot
9007202712688907

Ak hodnota nie je znama, ponechajte ju na prednastaveni "1.0".
Pouzivajte len v spojeni s kartou snimaca LTX.

9.2.3 Skupina parametrov 2: RozSirena parametrizacia (troven 2)
P2-01 - P2-08

Ak sa parameter P7-10 nastavi na "0", nasledujuce parametre P2-01 az P2-08 mozZno
menit v krokoch po 0.1 Hz.

Ak je parameter P7-10 # 0, nasledujuce parametre P2-01 az P2-08 mozno menit
v tychto krokoch:

* P1-09<100 Hz — v 1 (1/min)

+ 100 Hz < P1-09 £ 200 Hz — v 2 (1/min)
*  P1-09>200 Hz — v 4 (1/min).

Je mozné nastavit negativne otacky.

P2-01 Pevné pozadované otacky 1
Rozsah nastavenia: -P7-01 — 5.0 Hz — P1-01
Pouzivaju sa aj ako krokovacie otacky.

P2-02 Pevné pozadované otacky 2
Rozsah nastavenia: -P7-07 —10.0 Hz — P1-01

P2-03 Pevné pozadované otacky 3
Rozsah nastavenia: -P7-01 — 25.0 Hz — P1-01

P2-04 Pevné pozadované otacky 4
Rozsah nastavenia: -P7-07 — 50.0 Hz — P1-01

P2-05 Pevné pozadované otacky 5
Rozsah nastavenia: -P1-01 — 0.0 Hz — P1-01
Pouzivaju sa aj ako otacky pre referenény pohyb.
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P2-06 Pevné pozadované otacky 6
Rozsah nastavenia: -P7-01 — 0.0 Hz — P1-01
Pouzivaju sa aj ako otacky pre referenény pohyb.

P2-07 Pevné pozadované otacky 7
Rozsah nastavenia: -P7-01 — 0.0 Hz — P1-01
PouZitie ako otad¢ky na odbrzdenie brzdy pri prevadzke zdvihacich zariadeni.

P2-08 Pevné pozadované otacky 8
Rozsah nastavenia: -P1-01 — 0.0 Hz — P1-01
Pouzitie ako otacky pre zabrzdenie brzdy pri prevadzke zdvihacich zariadeni.

P2-09 Potlacena frekvencia
Rozsah nastavenia: P1-02 — P1-01

Stred a Sirka maskovania su Ciastkové hodnoty a pdsobia pri aktivacii automaticky na
pozitivne a negativne pozadované hodnoty. Funkcia sa deaktivuje Sirkou maskovania

=0.

Parameter
Vysvetlenie parametrov

Potlagené pasmo frekvencie prechadza pri prekroCeni hrani¢nych hodndt rampovymi
Casmi nastavenymi v P1-03 / P1-04.

:

n-pozadovana hodnota
4’,

P2-10 Pasmo potlacenej frekvencie

A Otacky vystupu

.

»
n-pozadovana hodnota
pozitivna a negativna

n-pozadovana

Rozsah nastavenia: 0.0 Hz — P1-01

P2-11: P2-13 Analégové vystupy

Rezim binarneho vystupu: 0V /24 V

hodnota Rampy pozadovana
(vstup hodnota
integratora) (vystup
integratora)
9007202718207243

Nastave-|Funkcia Vysvetlenie
nie
0 Meni€ uvolneny Logika 1 pri uvolnenom menici (bezi)

1

Meni¢ je v poriadku (digitalne)

Logika 1, ak meni€ nevykazuje chybu

2 Motor pracuje s pozadovanymi otacka- |Logika 1, ak otacky motora zodpovedaju pozadovanej hodnote.
mi (digitalne)
3 Otacky motora > 0 (digitalne) Logika 1, ak motor pracuje s ota¢kami vacsimi ako 0.
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Vysvetlenie parametrov

Nastave-|Funkcia Vysvetlenie
nie
4 Otacky motora = hrani¢na hodnota Binarny vystup uvolneny s drovriou "Horna hranica uzivatelského relé/analégovy vy-
(digitalne) stup” a "Dolna hranica uzivatelského relé/analdgovy vystup".
5 Prud motora = hrani¢éna hodnota (digi-
talne)
6 Kratiaci moment motora = hrani¢na
hodnota (digitalne)
7 Analdgovy vstup 2 = hrani¢na hodnota
(digitalne)
13 Priemyselna zbernica / SBus (digital- |Hodnota digitalneho vystupu riadena cez zbernicu SBus, ak P1-12 = 5 (hodnota 1
ne) zodpoveda 24 V, vSetky ostatné hodnoty zodpovedaju 0 V)
Rezim analégového vystupu: 0 — 10 V alebo 0/ 4 — 20 mA
Nastave-|Funkcia Vysvetlenie
nie
8 Otacky motora (analégovo) Amplitada signalu analégového vystupu vyjadruje otacky motora. Skalovanie siaha
od nuly az po hornu hranicu otacok, ktoré su stanovené v P1-01.
9 Prad motora (anal6govo) Amplitdda signalu analdgoveého vystupu vyjadruje vystupny prad menica (kratiaci
10 Moment motora (analégovo) moment). Skalovanie siaha od nuly po 200 % menovitého pridu motora stanovené-
ho v P1-08.
11 Vykon motora (analégovo) Amplitdda signalu analégového vystupu vyjadruje zdanlivy vystupny vykon menica.
Skalovanie siaha od 0 do 200 % menovitého vykonu menica.
12 Zbernica/SBus (analégovo) Hodnota analégového vystupu riadena cez SBus, ak P71-12 =5 alebo 8

P2-11 Analégovy vystup 1, vyber funkcie

Rozsah nastavenia: 0 — 8 — 13
Pozri tabulku "P2-11 P2-13 Analégové vystupy" (— B 135).

P2-12 Analégovy vystup 1, format

+ 0:0-10V
e 1:10-0V
+ 220-20mA
+ 3:20-0mA
« 4:4-20mA
+ 5:20-4mA

P2-13 Analégovy vystup 2, vyber funkcie

Rozsah nastavenia: 0 -9 -13
Pozri tabulku "P2-11 — P2-14" (— B 135).

P2-14 Analégovy vystup 2, format

+ 0:0-10V
+ 1:10-0V
+ 22.0-20mA
+ 3:20-0mA
e 4:4-20mA
+ 5:20-4mA
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P2-15 — P2-20 Vystupy relé

Funkciu vystupov relé mézete zvolit podlfa nizSie uvedenej tabulky. Ked je relé
riadené v zavislosti od hrani¢nych hodnét, sprava sa nasledovne:

Relé otv.

Parameter
Vysvetlenie parametrov

Relé zatv.

,,,,,,,,,

Dolné hranica Horna hranica

9007211969771275
Nastave- |Funkcia Vysvetlenie
nia
0 Meni€ uvolneny Kontakty relé pri uvolnenom menici uzavreté.
1 Meni¢€ je v poriadku (digitélne), ziadna chyba Kontakty relé uzavreté, ak je meni€ v poriadku (ziadna chyba).
2 Motor pracuje s pozadovanymi otackami (digitalne) |Kontakty relé uzavreté, ak vystupna frekvencia = pozadovana frekven-
cia + 0.1 Hz.
3 Otacky motora = 0 (digitalne) Kontakty relé uzavreté, ak je vystupna frekvencia vacsia ako "nulova

frekvencia" (0.3 % hrani¢nej frekvencie)

Otacky motora = hrani¢na hodnota (digitalne)

Kontakty relé uzavreté, ak je vystupna frekvencia vacsia ako hodnota
nastavend v parametri "UZivatelské relé, horna hranica". Kontakty relé
otvorené, ak je hodnota nizSia ako "Uzivatelské relé, dolna hranica"

Prud motora = hrani¢na hodnota (digitalne)

Kratiaci moment motora = hrani¢na hodnota (digi-
talne)

Kontakty relé uzavreté, ak je prud/kratiaci moment motora vacsi ako
hrani¢na hodnota pradu nastavena v parametri "Uzivatel'ské relé,
horna hranica". Kontakty relé otvorené, ak je hodnota nizSia ako "Uzi-
vatel'ské relé, doIna hranica"

Analégovy vstup 2 = hraniéna hodnota (digitalne)

Kontakty relé uzavreté, ak je hodnota druhého analégového vstupu
vacsia ako hodnota nastavena v parametri "Uzivatel'ské relé, horna
hranica". Kontakty relé otvorené, ak je hodnota nizsia ako "Uzivatelské
relé, dolna hranica"

Zdvihacie zariadenie (iba pre P2-18)

Tento parameter sa zobrazi, ak je P4-12 funkcia zdvihacieho za-
riadenia — nastaveny na 1. Meni€ teraz riadi kontakt relé pre prevadzku
zdvihacieho zariadenia. (hodnota nezmenitelna pri P4-12 = 1)

Stav STO

Kontakty relé otvorené, ked STO spinaci obvod je otvoreny (indikator
menic¢a "inhibit")

10

Chyba PID = hrani¢na hodnota

Ked je chyba regulacie vacsia nez "horna hranica pouzivatelského
relé", vystup relé sa zatvori. Ked je chyba regulacie mensia nez "dolna
hranica pouzivatelského relé", vystup relé sa otvori. Relé sa otvori aj
pri negativnych chybach regulacie.

11

Pohon referencovany

Ked je zapojeny Servo-modul LTX meni¢ je referencovany, vystupny
kontakt relé sa zatvori. Tato moznost je dostupna len pre nasledujuce
menice:

* 230 V:0.75-5,5 kW

* 400V:0.75-11 kW

* 575V:0.75-15 kW

1) Len v spojeni LTX.

P2-15 Vystup uzivatel'ského relé 1, vyber funkcie

Rozsah nastavenia: 0 -1 - 11
Pozri tabulku "P2-15 — P2-20 Vystupy relé" (— B 137).

P2-16 Horna hranica uzivatelského relé 1: Analégovy vystup 1
Rozsah nastavenia: 0.0 —100.0 — 200.0 %

Navod na obsluhu — MOVITRAC® LTP-B
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Parameter
Vysvetlenie parametrov

P2-17 Dolna hranica uzivatelského relé 1: Analégovy vystup 1

Rozsah nastavenia: 0.0 — P2-16 %

P2-18 Vystup uzivatel'ského relé 2, vyber funkcie
Rozsah nastavenia: 0 - 3 — 11
Pozri tabulku "P2-15 — P2-20 Vystupy relé" (— B 137).

P2-19 Horna hranica uzivatelského relé 2: Analégovy vystup 2
Rozsah nastavenia: 0.0 — 100.0 — 200.0 %

P2-20 Dolna hranica uzivatelského relé 2: Analégovy vystup 2

Rozsah nastavenia: 0.0 — P2-19 %

P2-21: P2-22 Skalovanie zobrazenia

Pomocou P2-21 mbze uzivatel data zo zvoleného zdroja Skalovat, aby ziskal hodnotu
zobrazenia, ktora lepSie zodpoveda riadenému procesu. Zdrojova hodnota, pouzita
pre vypocet Skalovania, je stanovena v P2-22.

Pri P2-21 nerovnajucom sa nule sa Skalovana hodnota na displeji zarover zobrazi

m

s otaCkami motora, prddom motora a vykonom motora. Stlacenim tlagidla "Navigovat
sa zobrazenie prepina medzi hodnotami realneho €asu. Malé "c" na lavej strane disp-
leja znamend, Ze $kalovana hodnota je prave zobrazena. Skalovana hodnota zo-
brazenia sa vypoc¢itava pomocou nasledujuceho vzorca:

Skalovana hodnota zobrazenia = P2-21 x zdroj $kalovania

P2-21 Faktor Skalovania zobrazenia
Rozsah nastavenia: -30 000 — 0 000 — 30 000

Spolu s CCU alebo Multimotion sluzi ako faktor zmeny smeru otacok. Pri negativnych
hodnotach sa nastavenie otacok interpretuje presne opacne. Po prenastaveni je po-
trebné restartovat CCU.

P2-22 Zdroj Skalovania zobrazenia
* 0: Informacie o otackach motora sa pouziju ako zdroj Skalovania.
* 1: Informacie o prude motora sa pouziju ako zdroj Skalovania.

* 2: hodnota druhého analégového vstupu sa pouzije ako zdroj Skalovania. V tomto
pripade dosahuju vstupné hodnoty od 0 do 4096.

P2-23 Cas zastavenia nulovych otaéok
Rozsah nastavenia: 0.0 - 0.2 -60.0 s

Tymto parametrom moZete nastavit, aby motor pri prikaze na zastavenie a naslednom
spomaleni az po zastavenie urcity Cas zostal pri otd€kach nula (0 Hz), nez sa upine
vypne.

Pri P2-23 = 0 sa vystup meni¢a okamzite vypne, hned ako vystupné otacky dosiahli
nulu.

Pri P2-23 nerovnajucom sa nule zotrva motor urcity ¢as (stanoveny v P2-23 v sekun-
dach) pri otackach nula, nez sa vystup meni¢a vypne. Tato funkcia sa normalne po-
uziva spolu s funkciou vystupu relé, aby meni¢ vyslal riadiaci signal relé, nez sa vy-
stup meni€a zablokuje.
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P2-24 Spinacia frekvencia PWM
Rozsah nastavenia: 2 — 16 kHz (zavisi od vykonu menic¢a)

Nastavenie spinacej frekvencie modulovanej Sirkou impulzov. Vys8ia spinacia
frekvencia znamena menej hlu€nosti na motore, ale aj vacsie straty v koncovom stup-
ni. Maximalna spinacia frekvencia zavisi od vykonu menica.

Meni¢ pri velmi vysokej teplote chladi¢a automaticky znizi spinaciu frekvenciu.

P2-25 Druha spomal'ovacia rampa, rampa rychleho zastavenia

Rozsah nastavenia:

Pre menice:
IP20 IP66
+ 230V:0.75-55kW + 230V:0.75-4 kW
+ 400V:0.75-11 kW + 400V:0.75-7.5kW
+ 575V:0.75-15kW « 575V:0.75-11 kW
Coast (volny dobeh) — 0.01 — 2.0 — Coast (volny dobeh) — 0.01 — 2.0 —
600 s 600 s
Pre menice:
IP20 IP66
« 230V:7.5-75kW + 230V:55-75kW
+ 400V:15-160 kW « 400V:11-160 kW
+ 575V:18.5-110 kW « 575V:15—-110 kW
Coast (volny dobeh) — 0.1 — 2.0 — Coast (volny dobeh) — 0.1 — 2.0 —
6000 s 6000 s

Cas rampy 2. Rampa oneskorenia, rampa rychleho zastavenia. Automaticky sa vyvola
pri vypadku siete, ak P2-38 = 2.

Mbze sa vyvolat aj cez binarne vstupy, v zavislosti od inych nastaveni parametrov. Pri
nastaveni "0" sa pohon €o najrychlejSie spomali bez toho, aby sa pritom vyskytla chy-
ba prepatia.

P2-26 Uvol'nenie funkcie zachytavania

Motor pri aktivacii odstartuje od zistenych otacok rotora. Mozné je kratke spomalenie
pri zastavenom rotore. Mozné len ak P4-01 = 0 alebo 2. Ked' sa motor to¢i opacne
ako otacky uvolnené meni¢om, motor sa zachyti, zabrzdi na nulové otacky a spomali
opacnym smerom.

* 0: deaktivovana
« 1: aktivovana

P2-27 Rezim Standby (pohotovostny)
Rozsah nastavenia: 0.0 — 250 s

Pri P2-27 > 0 meni¢ prejde do pohotovostného reZimu (vystup je zablokovany), ak po-
Cas €asoveého intervalu nastaveného v parametri P2-27 sa udrzuju minimalne otacky.
Pri P2-23 > 0 alebo P4-12 = 1 je tato funkcia deaktivovana.
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P2-28: P2-29 Parameter Master/Slave

Meni€ pouziva parameter P2-28: P2-29 na Skalovanie poZadovanych otacok, ktoré
dostal od Master v sieti.

Tato funkcia je vhodna najma pre aplikacie, v ktorych maju v8etky motory v ramci
jednej siete bezat’ synchronne, ale s rbznymi ota¢kami, ktoré vychadzaju z pevného
faktora Skélovania.

Ak sa napriklad pri motore slave P2-29 = 80 % a P2-28 = 1 a motor master v sieti bezi
s 50 Hz, potom motor slave bezi su¢asne po uvolneni so 40 Hz.

P2-28 Skalovanie otacok Slave
* 0: deaktivovana
* 1: Skuto€né otacky = digitalne otacky x P2-29
+ 2: Skuto€né otacky = (digitalne otacky x P2-29) + analégovy vstup 1 referencia
+ 3: Skuto€né otacky = digitalne otacky x P2-29 x analégovy vstup 1 referencia

P2-29 Skalovaci faktor otacok Slave

Rozsah nastavenia: -500 — 100 — 500 %

P2-30 — P2-35 Analogové vstupy

Pomocou tychto parametrov méze uzivatel prispdsobit analégoveé vstupy 1 a 2 forma-
tu signalu, ktory je pritomny na riadiacich svorkach analégovych vstupov. Pri nastave-
ni 0 — 10 V budu vSetky negativne vstupné napétia generovat otacky nula. Pri na-
staveni -10 — 10 V vSetky zaporné napatia davaju zaporné otacky, ktoré su umerné
velkosti vstupného napétia.

P2-30 Analégovy vstup 1, format
+ 0: 0-10 V/bipolarny napatovy vstup
. : 10 — 0 V/bipolarny napatovy vstup
. : -10 — 10 V/bipolarny napatovy vstup
: 0 — 20 mA/prudovy vstup
: 14 — 20 mA/vstup pradu
: r4 — 20 mA/vstup prudu

: 120 — 4 mA/vstup pradu

L]
N O R W N -

: 120 — 4 mA/vstup prudu

"t.." signalizuje, Ze meni¢ sa odpoji, ak sa odoberie signal pri uvofnenom menici. t4 —
20 mA, t20 - 4 mA

"r.." signalizuje, Zze meni& pozdiZ rampy nabehne na P7-02, ak sa odoberie signal pri
uvofnenom menici. r4 — 20 mA, r20 — 4 mA
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P2-31 Analégovy vstup 1, Skalovanie
Rozsah nastavenia: 0 — 100 — 500 %

f 3
100%
§\°
v N
4 N
~ V.
(b '\/
o B
Q &
2z
T 50%
© ek
A7
022
0% >
0% 50% 100%

Analégovy vstup
9007206625474443

P2-32 Analégovy vstup 1, ofset
Rozsah nastavenia: -500 — 0 — 500 %
Stanovuje kompenzaciu ako percentualny podiel celkového rozsahu vstupu pouzitého
na analégovy vstupny signal.

100% -

50% -

Analégovy

0%
vstup

Otagky

100%

-50%

-100%
18014401443356939
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P2-33 Analégovy vstup 2, format/ochrana motora
* 0: 0-10 V/unipolarny napatovy vstup
. : 10 — 0 V/unipolarny napatovy vstup
. : PTC-th/Vstup termistora motora
: 0 — 20 mA/prudovy vstup
: 14 — 20 mA/vstup pradu
:r4 — 20 mA/vstup prudu
: 120 — 4 mA/vstup pradu

: 120 — 4 mA/prudovy vstup

L]
0o N O O b~ W N -

: ty-b KTY84 snimac teploty motora, 120 °C naskoCenie, 100 °C reset

* 9:ty-F KTY84 snimac teploty motora, 155 °C naskocenie, 125 °C reset

+ 10: ty-H KTY84 snimac teploty motora, 180 °C naskocenie, 160 °C reset
* 11: Pt-b PT1000 snimac¢ teploty motora, 120 °C naskoCenie, 100 °C reset
* 12: Pt-F PT1000 snimac teploty motora, 155 °C naskocenie, 125 °C reset
* 13: Pt-H PT1000 snimac teploty motora, 180 °C naskocenie, 160 °C reset
"t" znamena, Ze meni¢ sa odpoji, ak sa odoberie signal pri uvolnenom menici.

" znamena, Ze meni¢ pozdiz rampy nabehne na P71-02, ak sa odoberie signal pri
uvofnenom menici.

P2-34 Analégovy vstup 2, Skalovanie
Rozsah nastavenia: 0 — 100 — 500 %

P2-35 Analégovy vstup 2, kompenzacia
Rozsah nastavenia: -500 — 0 — 500 %

Stanovuje kompenzaciu ako percentualny podiel celkového rozsahu vstupu pouZitého
na analdégovy vstupny signal.

P2-36 Vol'ba startovacieho rezimu

Vofba Startovacieho rezimu definuje spravanie meni¢a vo vztahu k uvolneniu digitél-
neho vstupu a konfiguruje funkciu automatického opatovného rozbehu.

Vyber:
- Edge-r
- Auto-0 — Auto-5
Edge-r » Edge-r: Po zapnuti alebo vynulovani (Reset) sa meni¢ nespusti, ak binarny

vstup 1 zostane zatvoreny. Vstup sa musi po zapnuti alebo vynulovani (Reset) za-
tvorit, aby sa spustil menic.

Auto-0
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A VYSTRAHA

Pri nastaveni "Auto-0" a nastavenom signale uvolnenia predstavuje samovolné na-
behnutie pohonu nebezpeéenstvo po tom, o sa hlasenie o chybe potvrdi (reset)
alebo po zapnuti (zapojené napétie).

Usmrtenie, tazké poranenia a vecné Skody

* Ak v suvislosti s odstranenim poruchy nie je z bezpe¢nostnych dévodov pripust-
ny samocinny opatovny rozbeh pre pohanany stroj, musi sa zariadenie pred za-
Catim odstrafiovania poruchy najprv odpojit’ od siete.

+ Uvedomte si, ze sa podla nastavenia méze pohon pri resetovani opat samocinne
rozbehnut.

* Neumyselnému nabehnutiu zabrante napr. aktivaciou STO.

* Auto-0: Po zapnuti alebo vynulovani (reset) a nastavenom signale uvolnenia sa
meni¢ spusti automaticky, ak je binarny vstup 1 zatvoreny.

Auto-1 — Auto-5

A VYSTRAHA

Pri nastaveni "Auto-1 — Auto-5" a nastavenom signale uvolnenia existuje nebezpe-
¢enstvo samovolného spustenia pohonu po odstraneni pri¢iny poruchy alebo po za-
pnuti (zapojené napatie), kedze frekvenény meni¢ sa 1- az 5-krat pokusa automatic-
ky chybu potvrdit.

Usmrtenie, tazké poranenia a vecné skody

» Ak v slvislosti s odstranenim poruchy nie je z bezpe&nostnych dévodov pripust-
ny samocinny opatovny rozbeh pre pohanany stroj, musi sa zariadenie pred za-
Catim odstranovania poruchy najprv odpojit od siete.

* Uvedomte si, Ze sa podla nastavenia méze pohon pri resetovani opat samocinne
rozbehnut.

* Neumyselnému nabehnutiu zabrarite napr. aktivaciou STO.

* Auto-1 — Auto-5: Po odpojeni chyby (Trip) sa meni¢ max. 5-krat pokusa (v 20-
sekundovych intervaloch) o restart. DiZka intervalov je definovana v P6-03. Poget
pokusov o spustenie je po€itany. Ked sa meni¢ nenastartuje pri poslednom poku-
se, meni¢ prejde do chybového stavu a vyzve uzivatela na manualne resetovanie
chyby. Resetovanim sa pocitadlo automaticky vynuluje.

P2-37 Klavesnica, novy Start, otacky
Tento parameter je aktivny iba vtedy, ked P71-12 = "1" alebo "2".

* 0: Minimalne otacky. Po zastaveni alebo novom Starte bezi motor najprv s mini-
malnymi otackami P1-02.

* 1: Posledné otacky. Po zastaveni alebo novom Starte sa meni¢ vrati k poslednej
hodnote nastavenej klavesnicou pred zastavenim.

* 2: Aktualne otacky. Ked je meni¢ konfigurovany pre viaceré referencie otacok
spravidla manualne/automatické riadenie alebo lokalne/decentralne riadenie,
menic sa pri prepnuti rezimu klavesnice dalej prevadzkuje cez binarny vstup s po-
slednymi prevadzkovymi otackami.

+ 3: Pevné pozadované otacky 8. Po zastaveni alebo novom Starte sa meni¢ pre-
vadzkuje vzdy s pevnymi pozadovanymi otackami 8 (P2-08).
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* 4: Minimalne otacky (prevadzka cez svorky). Po zastaveni alebo novom Starte sa
meni¢ prevadzkuje vzdy s minimalnymi otd¢kami P71-02.

» 5: Posledné otacky (prevadzka cez svorky). Po zastaveni alebo novom Starte sa
menic vrati k poslednej zadanej hodnote pred zastavenim.

* 6: Aktualne otacky (prevadzka cez svorky). Ked je meni¢ konfigurovany pre viace-
ré referencie otaCok spravidla manualne/automatické riadenie alebo lokalne/
decentralne riadenie, meni¢ sa pri prepnuti rezimu klavesnice dalej prevadzkuje
cez binarny vstup s poslednymi prevadzkovymi otackami.

+ 7: Pevné poZzadované otacky 8 (prevadzka cez svorky). Po zastaveni alebo novom
Starte sa menic prevadzkuje vzdy s pevnymi poZzadovanymi otackami 8 (P2-08).

Moznost 4 — 7 "Prevadzka so svorkou" plati pre vSetky rezimy prevadzky.

P2-38 Vypadok siete, regulacia zastavenia
Priebeh regulacie meni€a ako reakcia na vypadok siete pri uvolnenom menigi.

* 0: Menic¢ sa pokusi udrzat prevadzku tak, ze pod zatazenim ziska spatne energiu
z motora pod zatazenim. Ak vypadok siete trva len chvilu a mozno ziskat dostatok
energie (eSte pred vypadkom riadiacej elektroniky), potom sa menic restartuje
hned po obnoveni napajania.

* 1: Meni¢ ihned zablokuje vystup k motoru, ¢o vedie k dobehu alebo volnému
chodu zataze. Ak toto nastavenie pouzijete pre zataze s vy§Sou hmotnostnou zo-
trvaCnostou, musi sa v pripade potreby aktivovat funkcia zachytavania (P2-26).

+  2: Meni¢ sa nastavi pozdiz rampy do P2-25.

» 3: Napajanie DC-zbernica, ked je meni¢ napajany priamo cez svorku DC+ a DC-,
mbze byt touto funkciou deaktivované rozoznanie vypadku siete.

P2-39 Blokovanie parametrov
Pri aktivovanom blokovani sa nem6zu menit’ Ziadne parametre (zobrazi sa "L").
+ 0: deaktivovana
+ 1: aktivovana

P2-40 Rozsireny pristup k parametrom, definicia kédov
Rozsah nastavenia: 0 — 101 — 9 999

Pristup na roz8irené menu (skupiny parametrov 2, 3, 4, 5) je mozné iba vtedy, ked
hodnota zadana v P1-14 zodpoveda hodnote zadanej po P2-40. Tym moze uzivatel
menit’ kdd zo Standardného nastavenia "101" na kazdu lubovolna hodnotu.

9.24 Skupina parametrov 3: PID-regulator (Uroveri 2)

P3-01 Proporény zosilovaé PID
Rozsah nastavenia: 0.0 - 1.0 — 30.0

Regulator PID Proporciondlne zosilnenie. Vy33ie hodnoty spdsobuju va&siu zmenu vy-
stupnej frekvencie menia ako reakciu na malé zmeny signalu spatnej vazby. Prili§ vy-
soka hodnota mbze spdsobit nestabilitu.

P3-02 PID integrujica ¢asova konstanta
Rozsah nastavenia: 0.0-1.0-30.0 s

Integraéna konstanta regulatora PID. VySSie hodnoty spdsobuju timenu reakciu systé-
mov, v ktorych celkovy proces reaguje pomalSie.
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P3-03 PID derivacna ¢asova konstanta

Rozsah nastavenia: 0.00 — 1.00 s

P3-04 Druh prevadzky PID
+ 0: Priama prevadzka — otacky motora klesaju so zvySenim signalu spatnej vazby.
* 1:inverzna prevadzka — otac¢ky motora stlpaju so zvySenim signalu spatnej vazby.

P3-05 Vyber referencie PID
Vyber zdroja pre referenciu PID/pozadovanu hodnotu

+ 0: Referencia pevnej pozadovanej hodnoty (P3-06), resp. P3-06, P3-14 — P3-16
(zavisi od nastavenia regulatora PID).

* 1: Analégovy vstup 1
» 2: Analdgovy vstup 2

+ 3: Referencia priemyselnej zbernice PID pozri "P5-09 — P5-11 Procesné vystupné
data definicie (POx)" (— B 154).

P3-06 Referencia pevnej pozadovanej hodnoty PID 1
Rozsah nastavenia: 0.0 — 100.0 %

Nastavi zadanu digitalnu referenciu PID/pozadovanu hodnotu.

P3-07 Horna hranica regulatora PID
Rozsah nastavenia: P3-08 — 100.0 %

Vyber hornej hranice regulatora PID. Tento parameter stanovi maximalnu vystupnu
hodnotu regulatora PID. Horna hranica sa vypocita nasledovne:

Horna hranica = P3-07 x P1-01
Hodnota 100 % zodpovedd maximalnej hranici otacok, definovanej v P1-01.

P3-08 Spodna hranica regulatora PID
Rozsah nastavenia: 0.0 % — P3-07

Stanovi minimalnu vystupnu hodnotu regulatora PID. Dolnd hranica sa vypocita na-
sledovne:

Dolna hranica = P3-08 x P1-01.

P3-09 PID - nastavovacie veli€¢iny - obmedzenie

+ 0: Referencia pevnej pozadovanej hodnoty — Rozsah vystupu PID obmedzeny
z P3-07 a P3-08

* 1: Analégovy vstup 1, variabilna horna hranica — vystup PID obmedzeny smerom
nahor signalom, ktory je privadzany na analégovy vstup 1.

* 2: Analdégovy vstup 1, variabilnd dolna hranica — vystup PID obmedzeny smerom
nadol signalom, ktory je privadzany na analégovy vstup 1.

* 3: Vystup PID + analégovy vstup 1 — vystup PID sa pripocita k referencii ota¢ok,
pritomnej na analégovom vstupe 1.
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P3-10 Vyber spatnej vazby PID
Vybera zdroj pre signal spatnej vazby PID
+ 0: Analégovy vstup 2
* 1: Analégovy vstup 1

P3-11 Chyba aktivacie rampy PID
Rozsah nastavenia: 0.0 — 25.0 %

Stanovuje prah chyby PID. Ak rozdiel medzi pozadovanou a skuto¢nou hodnotou lezi
pod prahom, su interné rampy menica deaktivované.

Pri vagsej odchylke PID sa aktivuju rampy, aby sa frekvencia zmien otacok motora pri
velkych odchylkach PID obmedzila a aby sa reakcie na malé odchylky mohli urychlit.

P3-12 Zobrazenie skuto¢nej hodnoty PID, faktor Skalovania
Rozsah nastavenia: 0 000 — 50 000

Skaluje zobrazenie skuto&nej hodnoty PID, vdaka ¢omu si uzivatel méze nechat zo-
brazit aktualnu hodnotu signalu niektorého menica, napr. 0 — 10 bar, atd. Skalovana
hodnota zobrazenia = P3-12 x PID-velkost spatnej vazby (= skutocna hodnota), Ska-
lovana hodnota na displeji (rxxx).

P3-13 PID-regulaény rozdiel-troven nabudenia
Rozsah nastavenia: 0.0 — 100.0 %

Nastavi programovatelnu urover. Ak je meni¢ v reZime standby alebo v prevadzke
PID, potom musi zvoleny signal spatnej vazby klesnut’ pod tento prah skér, nez sa
meni¢€ vrati do normalneho rezimu

P3-14 Referencia pevnej pozadovanej hodnoty PID 2
Rozsah nastavenia: 0.0 - 100 %
Nastavi zadanu digitalnu referenciu PID/pozadovanu hodnotu.

P3-15 Referencia pevnej pozadovanej hodnoty PID 3
Rozsah nastavenia: 0.0 — 100 %
Nastavi zadanu digitalnu referenciu PID/pozadovanu hodnotu.

P3-16 Referencia pevnej pozadovanej hodnoty PID 4
Rozsah nastavenia: 0.0 — 100 %
Nastavi zadanu digitalnu referenciu PID/pozadovanu hodnotu.
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9.25 Skupina parametrov 4: Regulacia motora (aroven 2)

P4-01 Regulacia

jde

0: Regulacia otacok VFC

Vektorova regulacia otacok pre indukéné motory s vypocitanou regulaciou otacok
rotora. Na regulaciu ota€ok motora sa pouzivaju regulacné algoritmy orientované
na pole. KedZe s vypocitanymi otaCkami rotora sa interne uzavrie obvod otacok,
tento spdsob regulacie ponuka urcity regulacny obvod bez fyzického snimaca. So
spravne nastavenym regulatorom ota€ok je statickd zmena otacok spravidla lepSia
ako 1 %. Pre €o najlepsSiu regulaciu treba pred prvou prevadzkou vybrat "Auto-Tu-
ne" (P4-02).

1: Regulacia kratiaceho momentu VFC

Namiesto otaCok motora sa priamo reguluje kratiaci moment motora. Otacky sa
v tomto rezime prevadzky nenastavuju, ale sa menia v zavislosti od zatazenia.
Maximalne otacky si obmedzené z P7-01. Tento rezim prevadzky sa €asto vyuzi-
va v aplikaciach s navijanim, kde sa vyzaduje konstantny krutiaci moment, aby bol
kabel stale napnuty. Pre o najlepsSiu regulaciu treba pred prvou prevadzkou vy-
brat "Auto-Tune" (P4-02).

2: Reguléacia otaéok — rozsirené U/f

Tento reZim prevadzky v podstate zodpoveda regulacii napatia, pri ktorej sa regu-
luje privedené napatie motora namiesto prudu, generovaného krutiacim momen-
tom. Magnetizacny prud sa priamo reguluje, takZze Ziadne zvy3enie napéatia nie je
potrebné. Charakteristiku napatia si mozno zvolit cez funkciu Uspory energie v pa-
rametri P1-06. Standardné nastavenie ponuka linearnu charakteristiku, pri ktorej je
napatie umerné frekvencii; magnetizaény prud sa reguluje nezavisle od toho. Pri
aktivacii funkcie pre Usporu energie sa zvoli redukovana napatova charakteristika,
pri ktorej sa privedené napatie motora pri niZ8ich ota¢kach znizi. Tento spdsob sa
typicky vyuZiva pri ventilatoroch, aby sa zniZila spotreba energie. "Auto-Tune" by
sa v tomto reZime prevadzky malo taktieZ vyvolat. Proces nastavenia je v tomto
pripade jednoduch$i a da sa vykonat velmi rychlo.

3: Regulacia otacok synchréonneho motora (PMVC)

Regulacia ota€ok pre synchronne motory. Tie isté vlastnosti ako regulacia otaCok
VFC.

4: Regulacia krutiaceho momentu synchrénneho motora

Regulacia krutiaceho momentu pre synchronne motory. Tie isté vlastnosti ako re-
gulacia kratiaceho momentu VFC.

5: Regulacia polohy synchrénneho motora

Regulacia polohy pre synchrénne motory. Pozadované hodnoty otacok a krutiace-
ho momentu sa daju k dispozicii cez procesné data Motion Protocol (P71-12 = 8).
K tomu bude potrebny jeden snimag.

6: Regulacia otaCok motora LSPM

Regulacia LSPM je regulacia asynchronne motory so synchronizovanymi vlastnos-
tami ako napr. motory SEW-EURODRIVE typu DR..J s technoldgiou LSPM.

UPOZORNENIE

Po kazdej zmene tepu regulacie je nutné vykonat "Auto-Tune".
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P4-02 "Auto-Tune"

i

* 0: zablokované
* 1: Uvolnenie

Meni¢ uvolnite az vtedy, ked su vSetky parametre spravne vioZzené do menovitych
udajov motora. Automaticky vymeriavaci postup "Auto-Tune" mdZete spustit’ aj manu-
alne po zadani menovitych udajov motora cez parameter P4-02.

Automaticky vymeriavaci postup sa spusti automaticky po nastaveniach z vyroby po
prvom uvolneni a trva podla typu regulacie max. 2 minuty.

UPOZORNENIE

Po zmene menovitych udajov motora je nutné znovu spustit’ "Auto-Tune". Meni¢ ne-
smie byt v reZime "blokovanie".

P4-03 Regulator otacok, proporcionalne zosilnenie

i

Rozsah nastavenia: 0.1 — 50 — 400 %

Stanovuje proporcionalne zosilnenie pre regulator otacok. Vyssie hodnoty zabezpecu-
ju lepSiu regulaciu vystupnej frekvencie a reakciu. Prili§ vysoka hodnota méze spdso-
bit’ nestabilitu alebo dokonca chybu nadprudu. Pre aplikacie, ktoré vyZaduju ¢o najlep-
Siu moznu regulaciu: Hodnota sa prispdsobi pripojenému zatazeniu, pri ktorom hod-
notu postupne zvySujte a sledujte skuto€nu rychlost zatazenia. Tento proces sa vy-
konava dovtedy, kym sa nedosiahne pozadovana dynamika bez alebo len s minimal-
nymi prekro&eniami regulacného rozsahu, pri ktorych vystupna rychlost' prekro€i poza-
dovanu hodnotu.

Zataze s vacsim trenim spravidla toleruju aj vySSie hodnoty pri proporcionalnom zosil-
neni. Pri zataziach s vysokou hmotnostnou zotrvanostou a malym trenim sa zosilne-
nie musi v pripade potreby znizit.

UPOZORNENIE

Optimalizaciu regulacie vzdy vykonajte najprv cez parameter P7-10. Tento interne
pOsobi na parametre P4-03/P4-04.

P4-04 Regulator otacok, integrovana ¢asova konstanta

i

Rozsah nastavenia: 0.001 — 0.100 — 1.000 s

Stanovuje integracnu konstantu pre regulator otacok. MensSie hodnoty vedu k rychlej-
Sej reakcii na zmeny zataZenia motora, s rizikom, Ze to méze sposobit nestabilitu. Pre
€o najlepsSiu dynamiku sa hodnota musi prispésobit pripojenej zatazi.

UPOZORNENIE

Optimalizaciu regulacie vzdy vykonajte najprv cez parameter P7-10. Tento interne
pdsobi na parametre P4-03/P4-04.

P4-05 Ukazovatel vykonnosti (i€¢innik) motora

Rozsah nastavenia: 0.00, 0.50 — 0.99 (v zavislosti od motora)
Uginnik na typovom &titku motora, potrebny pre vektorovd regulaciu (P4-01 = 0 alebo

1).
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P4-06 Zdroj hraniénych hodnét/referencie kratiaceho momentu

Ak P4-01 = 0 alebo 3 (regulacia otacok VFC), definuje tento parameter zdroj maximal-
nych hrani¢nych hodnét krutiaceho momentu.

Ak P4-01 = 1 alebo 4 (regulacia krutiaceho momentu VFC), definuje tento parameter
zdroj referenénej hodnoty krutiaceho momentu (poZadovana hodnota).

Ak P4-01 = 2 (riadenie otacok U/f), definuje tento parameter zdroj maximalnych
hrani¢nych hodnét kratiaceho momentu.

Postup U/f je na dodrzanie hranice krutiaceho momentu menej dynamicky.

Referencia krutiaceho momentu/zdroj hrani¢nej hodnoty je mozné urcit pomocou niz-
Sie uvedenych moznosti.

Referenéna hodnota kratiaceho momentu su uréené v percentach menovitého
momentu motora v P4-07. Posledné je automaticky uréené pomocou "Auto-Tune".

Hrani¢nu hodnotu kratiaceho momentu motora je mozné urcit v percentach od 0 v pa-
rametri P4-07.

» 0: Pevna referencia/hranica krutiaceho momentu definovana ako v P4-07.
* 1: Analdgovy vstup 1 uréuje referenciu/hranicu kratiaceho momentu.
* 2: Analégovy vstup 2 urcuje referenciu/hranicu kratiaceho momentu.

Ked je potrebné pouzit ako zdroj referenénej/hraniénej hodnoty kratiaceho
momentu analégovy vstup, je nutné dbat’ na nasledovné:

— Vyber pozadovanych signalnych formatov analégového vstupu v parametri
P2-30/ P2-33. Format vstupného signalu musi byt unipolarny. Skalovanie
zavisi od hodnoty nastavenej v P4-07.0 — 10V = 0 — 200 % z P4-07.

— Vyber pozadovanych binarnych funkcii ako napr. P1-15 = 3 (prednastavenie
kratiaceho momentu cez analégovy vstup 2).

— Prispdsobenie Casového limitu maximalnej hornej hranici krdtiaceho momentu
v P6-17 analégového vstupu 2.

+ 3: Komunikéacia priemyselnej zbernice

PoZadovana hodnota krutiaceho momentu priemyselnej zbernice. Ked je zvolena
tato moznost, zdava hranicu kratiaceho momentu priemyselna zbernica master. Je
mozné zadat hodnotu 0 az 200 % z P4-07.

e 4: Meni¢ master

Meni¢ master v sieti master-slave urCuje pozadovanu hodnotu kritiaceho momen-
tu.

+ 5:Vystup PID

Vystup regulatora PID uréuje pozadovanu hodnotu krutiaceho momentu.

P4-07 — P4-09 Nastavenia hranic kritiaceho momentu motora

Tymito parametrami sa prispdsobuju hranice kratiaceho momentu motora.
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Horna hranica krutiaceho momentu méze byt zadana aj priamo cez komunikaciu
procesnych dat.

AM
P4-09 _ _ _ _ __ _ _ _ _ - P4-07
L _ P4-08
n
P4-08 _
P4-07 _ _ _ _ L _ _ _ _ S P4-09
18014401982492939

P4-07 Horna hranica krutiaceho momentu
Rozsah nastavenia: P4-08 — 200 — 500 %

Tymto parametrom sa nastavuje horna hranica krutiaceho momentu. Zdroj hrani¢nych
hodnét sa nastavuje prostrednictvom parametra P4-06.

Podfa daného typu prevadzky sa parameter vztahuje na prud, ktory vytvara krutiaci
moment (vektorova prevadzka) alebo na zdanlivy vystupny prud (prevadzka U/f).

Vektorova prevadzka: P4-07 ohraniCuje prud vytvarajuci prud Ig (P0-15).

Prevadzka U/f: P4-07 ohraniCuje vystupny prad menic¢a na pevne stanovenu hrani¢nu
hodnotu, pred tym nez sa znizi vystupna frekvencia menica.

Priklad asynchrénnych motorov:
Nastavenie a overenie hranice krutiaceho momentu (P4-07) pre asynchrénne motory:
Udaje asynchrénnych motorov:
P,.=11kW,I,=1,=24A, n,=1420 1/min, cos ¢= 0.79.
1.1 kW x9550
a0 L

min

=7.4 Nm

Krutiaci moment je ohrani¢eny na M,,,, = 8.1 Nm.

P407=% x100% =109.45%

n

Na overenie prudu menica vytvarajuceho kratiaci moment v P0-15:
I, = cos(@) x I;=cos(0.79) x 24 A=1.89 A
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Pri vypocitanej hranici kratiaceho momentu 109.45 % by mal P0O-15 zobrazovat na-
sledovné:
Mxl =2.06 A

M q

n

PO-15=

Priklad synchronnych motorov:
Nastavenie a overenie hranice krutiaceho momentu (P4-07) pre synchronne motory:
Krutiaci moment je ohrani¢eny na M., = 1.6 Nm.
Udaje synchrénnych motorov: I, = 1.5 A, M, = 0.8 Nm
M

P407=—"8X %100% = 200 %
Mo

Na overenie prudu meni¢a vytvarajuceho kratiaci moment v P0-15:
Iy = 0, Standard synchronnych motorov s vektorovou regulaciou, toto vedie k |, = M.

Pri vypocitanej hranici krutiaceho momentu 200 % by mal P0-15 zobrazovat na-
sledovné:

PO-15=1,%x200 % =3 A

P4-08 Dolna hranica krutiaceho momentu
Rozsah nastavenia: 0.0 — P4-07 %

Nastavuje dolnu hranicu krutiaceho momentu. Kym sa otacky motora nachadzaju
v rozmedzi nastavenom v P7-01, pokusa sa meni€ tento krutiaci moment pocas pre-
vadzky motora udrzat..

Aj je tento parameter nastaveny na >0 a zaroven sa tak zvySia maximalne otacky
menica tak, Ze meni€ ich po€as celého cyklu nedokaze dosiahnut, je vZdy prevadz-
kovany motoricky. T.j. podla u€elu pouzitia je mozné ho prevadzkovat aj bez brzdove-
ho odporu.

UPOZORNENIE

Tento parameter by sa mal pouzivat mimoriadne opatrne, pretoze tym stupa vystup-
na frekvencia meni€a (aby sa dosiahol krutiaci moment) a zvolené poZzadované otac-
ky sa pripadne mézu prekrodit.

jde

P4-09 Horna hranica, elektrodynamicky (generatoricky) kratiaci moment
Rozsah nastavenia: P4-08 — 200 — 500 %

Stanovuje hranicu prudu regulacie pri generatorickej prevadzke. Hodnota v tomto pa-
rametri zodpoveda percentualnemu podielu menovitého pradu motora, ktory je
stanoveny v P7-08. Hranica prudu, stanovena v tomto parametri, vyraduje prudovu
hranicu pre vytvaranie kratiaceho momentu, ak motor pracuje generatoricky. Prili§ vy-
soka hodnota méze spbsobit velké skreslenie pridu motora, pri ktorom sa motor
v generatorickej prevadzke mdze spravat velmi nestabilne. Ak je hodnota tohto para-
metra prili§ nizka, méze dojst k pripadnému poklesu vystupného krutiaceho momentu
motora pri generatorickom reZzime prevadzky.

P4-10: P4-11 Nastavenia charakteristiky U/f

Charakteristika napatia / frekvencie uruje uUrover napéatia pritomného na motore pri
uvedenej frekvencii. Pomocou parametrov P4-10 a P4-11 mbze uZivatel charakteristi-
ku U/f v pripade potreby zmenit.
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Parameter P4-10 mozno nastavit na [ubovolnu frekvenciu medzi 0 a hrani¢nou
frekvenciou (P7-09). Udava frekvenciu, pri ktorej sa pouzije percentualna droven pris-
pbsobenia nastavena v P4-11. Tato funkcia je aktivna len pri P4-01=2.

uy
P1-07 =230 V
3] 4
/
= P4-11=165V /
/
n
% [2]
/
/
/
P1-11 = X% z P1-07 L P4-11=40V
Boost -1
(Boost) Pz N
P4-10 = 10 Hz P1-09 = 50 Hz f

18014401982491019

[1] Normalna U/f charakteristika
[2] Prispésobena U/f charakteristika

[3] Prispdsobena U/f charakteristika

P4-10 Prisposobovacia frekvencia charakteristiky U/f
Rozsah nastavenia: 0.0 — 100.0 % z P7-09

P4-11 Prispdsobovacie napitie charakteristiky U/f
Rozsah nastavenia: 0.0 — 100.0 % z P1-07

P4-12 Riadenie brzdy motora
Aktivuje funkciu zdvihacieho zariadenia menica.
Parametre P4-13 az P4-16 sa aktivuju.
Kontakt relé 2 je nastaveny na zdvihaciu funkciu. Funkciu nie je mozné zmenit.
* 0: deaktivovana
+ 1: aktivovana
Podrobnosti k tomu najdete v kapitole "Funkcia zdvihacieho zariadenia" (— B 71).

P4-13 Cas odbrzdenia brzdy
Rozsah nastavenia: 0.0-5.0 s

Tymto parametrom mézete nastavit’ €as, ktory mechanicka brzda potrebuje na otvore-
nie. Pomocou tohto parametra zabranite rychlemu klesaniu pohonu, predovsetkym pri
zdvihacich zariadeniach.

P4-14 Cas zabrzdenia brzdy
Rozsah nastavenia: 0.0 - 5.0 s

Tymto parametrom mébZete nastavit ¢as, ktory mechanicka brzda potrebuje na zatvo-
renie. Pomocou tohto parametra zabranite rychlemu klesaniu pohonu, predovSetkym
pri zdvihacich zariadeniach.
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P4-15 Prah krutiaceho momentu pre odbrzdenie brzdy
Rozsah nastavenia: 0.0 - 200 %

Stanovuje krutiaci moment v % maximalneho momentu. Tento percentualny krutiaci
moment sa musi dosiahnut’ skor, nez sa brzda motora odbrzdi.

Tym sa zaisti, Ze motor je pripojeny a krutiaci moment je vytvoreny, aby sa zabranilo
prudkému poklesu zatazenia pri odbrzdeni brzdy. Pri regulacii U/f nie je potvrdenie
kratiaceho momentu aktivované. Odporuca sa to iba pre aplikacie s horizontalnymi po-
hybmi.

P4-16 Casovy limit prahu krtiaceho momentu v zdvihacej funkcii
Rozsah nastavenia: 0.0 —25.0 s

Stanovuje, ako dlho sa menic¢ po prikaze pre Start bude pokusat v motore vytvarat do-
statoény kratiaci moment na prekroCenie prahu na odbrzdenie brzdy, nastaveného
v parametri P4-15. Ak sa prah kratiaceho momentu v priebehu tohto ¢asu nedosiahne,
meni¢ ohlasi chybu.

P4-17 Teplena ochrana motora podl'a UL508C
* 0: deaktivovana
* 1: aktivovana

Menice disponuju tepelnou ochrannou funkciou motora podla NEC, aby sa chranil
motor pred pretazenim. V internej pamati sa akumuluje prud motora v €ase.

Hned ako sa prekroci tepelny limit, prejde meni¢ do chybového stavu (I.t-trP).

Hned ako je vystupny prdd menica pod nastavenym menovitym pradom motora, inter-
na pamat’ sa znizi v zavislosti od vystupného prudu.

Ak je P4-17 deaktivovany, zapnutim siete sa vynuluje pamat’ tepelného pretazenia.
Ak je P4-17 aktivovany, zostane pamat’ aj po zapnuti siete zachovana.

Pri menicoch, ktoré sa prevadzkuju s menovitou frekvenciou 50 Hz, je nastavenie
z vyroby 0 = deaktivované.

Pri menicoch, ktoré sa prevadzkuju s menovitou frekvenciou 60 Hz, je nastavenie
z vyroby 1 = aktivované.

9.2.6 Skupina parametrov 5: Komunikacia priemyselnej zbernice (troven 2)

P5-01 Adresa menica
Rozsah nastavenia: 0 - 1 — 63

Stanovuje v§eobecnu adresu menica pre SBus, Modbus, priemyselnu zbernicu a Mas-
ter/Slave.

P5-02 Prenosova rychlost’ zbernice SBus/CANopen

Stanovuje prenosovu rychlost zbernice SBus. Tento parameter sa musi nastavit pre
prevadzku s branami alebo MOVI-PLC®.

+ 0:125: 125 kBaud

+ 1:250: 250 kBaud

+ 2:500: 500 kBaud

» 3:1000: 1000 kBaud
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P5-03 Prenosova rychlost’ Modbus RTU
Stanovuje oCakavanu prenosovu rychlost Modbus.
« 0:9.6:9600 Bd
* 1:19.2: 19200 Bd
+ 2:38.4:38400Bd
+ 3:57.6: 57600 Bd
* 4:115.2: 115200 Bd

P5-04 Datovy format Modbus RTU
Stanovuje oCakavany format dat Modbus.
* 0: n-1: Ziadna parita, 1 stop-bit
* 1:n-2: Ziadna parita, 2 stop-bit
* 2: O-1: neparna parita, 1 stop-bit
+ 3: E-1: parna parita, 1 stop-bit

P5-05 Reakcia na vypadok komunikacie

Urduje spravanie sa meni¢a po vypadku komunikacie a po nej nasledujuci ¢asovy li-
mit, nastaveny v P5-06.

* 0: Chyba a dobehnutie

» 1: Zastavovacia rampa a chyba

+ 2: Zastavovacia rampa (bez chyby)
* 3: Pevné pozadované otacky 8

P5-06 Casovy limit komunikaéného vypadku pre SBus a Modbus
Rozsah nastavenia: 0.0-1.0-5.0s

Stanovuje ¢as v sekundach, po ktorého uplynuti meni¢ vykona reakciu, nastavenu
v P5-05. Pri "0.0 s" meni¢ zachova skutocnu rychlost, aj ked komunikacia vypadne.

P5-07 Zadanie rampy cez priemyselnua zbernicu

Takto mdzte aktivovat interné alebo externé riadenie rampy. Pri aktivacii meni¢ sledu-
je externé rampy, ktoré su zadané prostrednictvom procesnych dat MOVILINK®
(PO3).

* 0: deaktivovana
« 1: aktivovana

P5-08 Trvanie synchronizacie
Rozsah nastavenia: 0. 5 — 20 ms

Stanovuje trvanie telegramu Sync z MOVI-PLC®. Tato hodnota musi zodpovedat hod-
note, nastavenej v MOVI-PLC®. Pri P5-08 = 0 meni¢ synchronizaciu nezohladriuje.

P5-09 — P5-11 Definicia procesnych vystupnych dat (PAx) priemyselnej zbernice
Definovanie prenasanych procesnych datovych slov z PLC alebo z brany na menic.
+ 0: Otacky ot./min (1 = 0.2 1/min) — mozné len ak P1-10 # 0.
» 1: Otacky % (0x4000 = 100 % P1-01)
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+ 2: Pozadovana/hrani¢na hodnota krutiaceho momentu % (1 = 0.1 %) — meni¢ na-
stavte na P4-06 = 3.

+ 3: Cas rampy (1 = 1 ms) maximalne do 65 535 ms.
- 4: Referencia PID (0 x 1 000 = 100 %) — P1-12 = 3 (zdroj riadenia)
« 5: Analogovy vystup 1 (0x1000 = 100 %)"
Digitalny vystup 4 (0x0001 = 24 V, iné hodnoty = 0 V)?
- 6: Analogovy vystup 2 (0x1000 = 100 %)"
Digitalny vystup 5 (0x0001 = 24 V, iné hodnoty = 0 V)?
» 7:Bezfunkcie

1) Ak su analégové vystupy riadené cez priemyselnu zbernicu alebo SBus, musi byt nastaveny aj parame-
ter P2-11, resp. P2-13 = 12 (Feldbus/SBus(analégové)).

2) Ak su digitalne vystupy riadené cez priemyselnu zbernicu alebo SBus, musi byt nastaveny aj parameter
P2-11, resp. P2-13 = 13 (Feldbus/SBus(digitalne)).

P5-09 Priemyselna zbernica — definicia PO2
Definovanie vystupu 2, 3, 4 pre prenasané procesné data.
Popis parametrov ako P5-09 — P5-11.

P5-10 Priemyselna zbernica — definicia PO3
Definovanie vystupu 2, 3, 4 pre prenasané procesné data.
Popis parametrov ako P5-09 — P5-11.

P5-11 Priemyselna zbernica — definicia PO4
Definovanie vystupu 2, 3, 4 pre prenasané procesné data.
Popis parametrov ako P5-09 — P5-11.

P5-12 — P5-14 Definicia vstupnych procesnych dat (Plx) priemyselnej zbernice
Definovanie prenaSanych procesnych datovych slov z meni¢a na PLC/branu.
« 0": Otacky: ot./min (1 =0.2 1/min)
+ 1: Otacky % (0x4000 = 100 % tykajuce sa maximalnych otacok P71-01))
*  2:Prad % (1 = 0.1 % tykajuce menovitého pradu menica)

+ 3: Krutiaci moment % (1 = 0.1 % tykajuce sa menovitého priudu motora, vypocita-
né z P1-08)

*  4:Vykon % (1 = 0.1 % tykajuce sa menovitého vykonu menica)
+ 5:Teplota (1=0.01°C)

» 6: Napatie medziobvodu (1 =1 V)

» 7:Analdgovy vystup 1 (0 x 1 000 = 100 %)

+ 8: Analdgovy vystup 2 (0 x 1 000 = 100 %)

+ O: Stav 10 zakladnej a volitelnej jednotky

High-Byte Low Byte
- | = | - |rs*[RLa*[RL3*| RL2 | RL1 | DIs* | DI7* | DI6* | D15 | DI4 | DI3 | D12 | DI

* Dostupné len s vhodnym volitelnym modulom.
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RL =relé

« 10?: Low-Byte pozicie LTX (pocet inkrementov v ramci jedného otocenia)
+ 11?: High-Byte pozicie LTX (pocet otoceni)

1) Mozné len vtedy, ked P1-10 sa nerovna O/otacky.

2) Len pri zasunutom module LTX.

P5-12 Priemyselna zbernica — definicia P12
Definicia vstupu 2, 3, 4 pre prendSané procesné data.
Popis parametrov ako P5-12 — P5-14.

P5-13 Priemyselna zbernica — definicia PI3
Definicia vstupu 2, 3, 4 pre prenasané procesné data.
Popis parametrov ako P5-12 — P5-14.

P5-14 Priemyselna zbernica — definicia P14
Definicia vstupu 2, 3, 4 pre prenasané procesné data.
Popis parametrov ako P5-12 — P5-14.

P5-15 Rozsirujuce relé 3 — vyber funkcie

UPOZORNENIE

Mozna a viditelna len vtedy, ked je pripojeny rozsirujici modul I/O.

e

Definuje funkciu roz8irujuceho relé 3.
* 0: Meni¢ uvolneny

. : Menic je v poriadku
. : Motor pracuje s poZzadovanymi otackami.
: Otacky motora > 0

: Otacky motora > hrani¢na hodnota

: Krutiaci moment motora > hrani¢na hodnota
: Analdgovy vstup 2 > hrani€na hodnota

: Riadenie priemyselnej zbernice

: Stav STO

1
2
3
4
» 5: Prad motora > hrani¢na hodnota
6
7
8
9
10: Chyba PID = hrani¢na hodnota

P5-16 Relé 3 — horna hranica

Rozsah nastavenia: 0.0 — 100.0 — 200.0 %

P5-17 Relé 3 — dolna hranica

Rozsah nastavenia: 0.0 — 200.0 %
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P5-18 Rozsirujuce relé 4 — vyber funkcie

Parameter
Vysvetlenie parametrov

Definuje funkciu rozSirujuceho relé 4.

Opis parametrov ako P5-15.

P5-19 Relé 4 — horna hranica

Rozsah nastavenia: 0.0 — 100.0 — 200.0 %

P5-20 Relé 4 — dolna hranica

Rozsah nastavenia: 0.0 — 200.0 %

UPOZORNENIE

i Funkcia rozSirujuceho relé 5 je stanovena na "Otacky motora > 0".

9.2.7 Skupina parametrov 6: RozSirené parametre (Uroven 3)

P6-01 Aktivacia aktualizacie firmvéru

Aktivuje rezim aktualizacie firmvéru, v ktorom mozno aktualizovat firmvér pouzivatel-
ského rozhrania a/alebo firmvér pre riadenie koncového stupna. Spravidla sa vy-

konava z PC softvéru.

» 0: deaktivovana

* 1: aktivovany (DSP + 1/O)
» 2: aktivovany (len 1/O)

» 3: aktivovany (len DSP)

UPOZORNENIE

automaticky cez PC softvér.

i Tento parameter nesmie uZivatel menit. Proces aktualizacie firmvéru sa vykonava

P6-02 Automaticky tepelny manazment

Aktivuje automaticky tepelny manazment. Pohon pri vy33ej teplote chladi¢a automatic-
ky zniZi vystupnu spinaciu frekvenciu, aby minimalizoval nebezpeenstvo vzniku chy-

by z nadmernej teploty.
* 0: deaktivovana
+ 1: aktivovana

Hraniéné teploty Akcia
70 °C Automatické zniZzenie z 16 kHz na 12 kHz.
75°C Automatické zniZzenie z 12 kHz na 8 kHz.
80 °C Automatické zniZenie z 8 kHz na 6 kHz.
85°C Automatické zniZenie z 6 kHz na 4 kHz.
90 °C Automatické zniZenie z 4 kHz na 2 kHz.
97 °C Hlasenie o chybe nadmernej teploty
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P6-03 Oneskorenie Auto-Reset

Rozsah nastavenia: 1 —20—-60 s

Nastavuje oneskorenie, ktoré uplynie medzi dvomi pokusmi o reset meni€a, ak je
v P2-36 aktivovany Auto-Reset.

P6-04 Hysterézne pasmo pouzivatel'ského relé

Rozsah nastavenia: 0.0 — 0.3 — 25.0 %

Tento parameter sa pouZije spolu s P2-11 a P2-13 = 2 alebo 3, aby nastavil pas okolo
pozadovanych otacok (P2-11 = 2) alebo nulové otacky (P2-11 = 3). Ak sa otacky na-
chadzaju v tejto oblasti, pracuje meni¢ s pozadovanymi otd&kami alebo otackami nula.
Pomocou tejto funkcie sa zabrani "chveniu" na vystupe relé, ked prevadzkové otacky
prebiehaju zaroven s hodnotou, pri ktorej sa zmeni stav binarneho vystupu/vystupu
relé.

Priklad: Ked P2-13 = 3, P1-01 = 50 Hz a P6-04 = 5 %, zatvoria sa kontakty relé nad
2.5 Hz.

P6-05 Aktivacia spatnej vazby snimaca

Spatna vazba snimaca sa aktivuje nastavenim 1. Tento parameter sa aktivuje auto-
maticky hned ako je pripojeny modul LTX.

* 0: deaktivovana
« 1: aktivovana

P6-06 Pocet impulzov snimaca na otacku

i

Rozsah nastavenia: 0 — 65535 PPR (Pulses Per Revolution)

Pouziva sa spolone s modulom LTX alebo s inymi kartami snimacéa. Ked je aktivova-
na spatna vazba snimaca (P6-05 = 1), nastavte na pripojeny snima¢ parameter na po-
Cet impulzov na jedno oto€enie. Nespravne nastavenie tohto parametra mézZe viest
k strate riadenia motora a/alebo k chybe. Pri nastaveni "0" sa spatna vazba snimaca
deaktivuje.

UPOZORNENIE

Pri snimacoch HTL / TTL je na prevadzku potrebnych minimalne 512 inkrementov.

P6-07 Prah aktivacie chyby otaéok/kontrola otacok

Rozsah nastavenia: 1.0 — 5.0 — 100 %

Tento parameter uréuje maximalne pripustné chyby ota€ok medzi pozadovanou a
skuto€nou hodnotou.

Parameter je pri vSetkych druhoch prevadzky prevadzkovany s aktivnou spatnou vaz-
bou snimaca (HTL/TTL/LTX) a pri zdvihacej funkcii bez spatnej vazby snimaca. Ked
chyba otacok presiahne tuto hrani¢nu hodnotu, meni¢ sa odpoji a podla stavu firmvéru
prejde do chyby ota€ok (SP-Err alebo ENCO02). Pri nastaveni "100 %" je kontrola ota-
Cok deaktivovana.

P6-08 Max. frekvencia pre pozadovanu hodnotu otacok

Rozsah nastavenia: 0; 5 — 20 kHz

Ked ma byt poZzadovana hodnota otacok motora riadena vstupnym signadlom menica
(pripojenym na binérny vstup 3), pouzite tento parameter.
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Cez tento parameter mézete urcit vstupnu frekvenciu, ktora zodpoveda maximalnym
otackam motora (nastavenym v P7-01). Maximalna nastavitelna frekvencia, ktoru
mozno nastavit v tomto parametri, musi lezat' v rozsahu medzi 5 kHz a 20 kHz.

Pri nastaveni "0" je tato funkcia deaktivovana.

P6-09 Regulacia statiky otacok /rozdelenia zat'aze

P6-10 Rezerva

Rozsah nastavenia: 0.0 — 25.0 %

Tato funkcia predpoklada jeden motor na jeden menié. V pouzitiach, pri ktorych viac
motorov pohana spolo¢né bremeno, ale na zaklade mechaniky réznych sa mézu vy-
skytnut’ rézne zatazenia motora, mdze tato funkcia vyrovnat zatazenie jednotlivych
motorov. Skupinové pohony nie su mozné.

Tento parameter funguje len v regulacii ota€ok VFC P4-01 = 0.

Pri nastaveni P6-09 = 0.0 je deaktivovana regulac¢na funkcia statiky otaCok/rozdelenia
zataze. Pri nastaveni P6-09 > 0.0 spdsobi tato funkcia znizenie skutocnych otacok
v porovnani s poZzadovanymi otaCkami pri zvySujucom sa zataZeni.

Skuto¢né otacky = pozadované otacky - P6-09 x P1-09 x (aktualny moment aplikacie
motora(/menovity moment motora

Vo vacsine pripadov je mensia hodnota v P6-09 dostatocna na dosiahnutie dostatoc-

ného rozdelenia chodu. Vy&8ia hodnota spdsobi, ze skuto¢né otacky pri mensich
pozadovanych otackach alebo pri silnom zatazeni su regulované proti 0.

P6-11 Cas zastavenia otacok pri uvolneni (pevné pozadované otacky 7)

Rozsah nastavenia: 0.0 — 250 s

UrCuje Casovy interval, v ktorom bezi pohon s pevnymi pozadovanymi otaCkami 7
(P2-07), ked je na pohon privedeny uvolfovaci signal. Pevné pozadované otacky mo-
Zu byt lubovolné otacky medzi dolnou a hornou hranicou otacok v fubovolfnom smere.

Téato funkcia méze pomdct v aplikaciach, v ktorych nezavisle od normalnej prevadzky
systému je potrebny kontrolovany Start. Tato funkcia umozriuje pouzivatefovi menié
naprogramovat tak, aby po uréity ¢asovy interval pred navratom do normalneho pre-
vadzkového reZimu vzdy Startoval s rovnakou frekvenciou a v rovhakom smere otaca-
nia.

Pri nastaveni "0.0" je tato funkcia deaktivovana.

P6-12 Cas zastavenia otacéok pri blokovani (pevné pozadované otaéky 8)

Rozsah nastavenia: 0.0 — 250 s

Ur€uje Casovy interval, v ktorom meni¢ po odobrati uvofnenia bezi a pred zastavova-
cou rampou bezi s pevnymi pozadovanymi otackami 8 (P2-08).

UPOZORNENIE

Ak sa parameter nastavi na > 0, pohon po odobrati uvolnenia po¢as nastaveného
Casu bezi dalej s pevnymi pozadovanymi otackami. Pred pouzitim tejto funkcie sa
musi bezpodmienelne zabezpedit, aby bol tento rezim prevadzky bezpecny.

Pri nastaveni "0.0" sa spatna vazba snimaca deaktivuje.
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P6-13 Logika poziarneho rezimu/nudzovej prevadzky

Aktivuje poziarny rezim/nudzovu prevadzku. Meni¢ ignoruje na zaklade toho viacero
chyb. Ked sa frekvenCny meni¢ nachadza v chybovom stave, kazdych 5 sekind sa
sam restartuje, kym nepride k totalnemu vybitiu alebo vypadku napajania.

Tato funkcia sa nesmie pouzivat' pre aplikacie so servopohonmi ani v zdvihacej tech-
nike.

» 0: Otvorit spustac¢: Poziarny rezim/nidzova prevadzka
* 1: Zavriet spustac: Poziarny rezim/nidzova prevadzka

P6-14 Otacky poziarneho rezimu/nudzovej prevadzky
Rozsah nastavenia: -P7-01— 0 — P1-01 Hz
Su otacky pouzité v poziarnom rezime/nudzovej prevadzke.

P6-15 Analdgovy vystup 1, Skalovanie
Rozsah nastavenia: 0.0 — 100.0 — 500.0 %
Urcuje Skalovaci sucinitel v %, ktory sa pouZije pre analégovy vystup 1.

A
100%
é\°
& S
n QS
K V.
d )
Q &
<
8 50%
(@] 600]0
o
0% >
0% 50% 100%
Analbégovy vystup

13089609099

P6-16 Analégovy vystup 1, ofset
Rozsah nastavenia: -500.0 — 0.0 — 500.0 %

160 | Navod na obsiuhu — MOVITRAC® LTP-B

22872264/SK — 09/2016



22872264/SK — 09/2016

Parameter
Vysvetlenie parametrov

Urcuje ofset v %, ktory sa pouzije pre analdgovy vystup 1.

100% -

50% -

Analogovy

0% .
vystup

Otagky

-50%

-100%
13089606539

P6-17 Casovy limit hranice max. otaéok
Rozsah nastavenia: 0.0-0.5-25.0s

Pre motor/generator (P4-07: P4-09) sa urCuje, ako dlho méze motor bezat na hranici
maximalnych otacok , nez naskoci. Tento parameter sa aktivuje vyluéne pre prevadz-
ku s vektorovou regulaciou.

Pri nastaveni "0.0" je tato funkcia deaktivovana.

P6-18 Uroven napitia jednosmerného brzdenia
Rozsah nastavenia: Auto, 0.0 — 30.0 %

Uréuje hodnotu jednosmerného napatia ako percentualneho podielu menovitého na-
patia privedeného na motor (P1-07) pri prikaze zastavenia. Tento parameter sa akti-
vuje vyluéne pre prevadzku s U/f-regulaciou.

P6-19 Hodnota brzdového odporu
Rozsah nastavenia: 0; Min-R — 200 Q

Nastavuje hodnotu brzdového odporu v ohmoch. Tato hodnota sa pouziva pre tepelnu
ochranu brzdového odporu. Min-R zavisi od pohonu.

Nastavenim "0" sa deaktivuje ochranna funkcia brzdového odporu.

P6-20 Vykon brzdového odporu
Rozsah nastavenia: 0.0 — 200.0 kW

Nastavuje vykon brzdového odporu v kW s rozliSenim 0.1 kW. Tato hodnota sa pouzi-
va pre tepelnu ochranu brzdového odporu.

Nastavenim "0.0" sa deaktivuje ochranna funkcia brzdového odporu.
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P6-21 Pracovny cyklus brzdového striedaca pri nizkej teplote
Rozsah nastavenia: 0.0 — 20.0 %

Tymto parametrom sa uruje pracovny cyklus pouzity pre brzdovy strieda¢, zatial ¢o
sa meni¢ nachadza v chybovom stave v désledku nedovolenej nizkej teploty. Na zo-
hriatie meni¢a namontujte na jeho chladi¢ brzdovy odpor dovtedy, kym nedosiahnete
potrebnu prevadzkovu teplotu.

Tento parameter by sa mal pouzivat s maximalnou opatrnostou, pretoZe nespravnym
nastavenim sa méze prekroCit menovita kapacita odporu.

Pouzite externu termicku ochranu odporu, ¢im tomuto nebezpec€enstvu zabranite.
Pri nastaveni "0.0" je tato funkcia deaktivovana.

P6-22 Resetovanie ¢asu chodu ventilatora
* 0: deaktivovana
* 1:Vynulovat &as chodu

Nastavenim "1" sa vynuluje interné pocitadlo ¢asu chodu ventilatora na "0" (ako je
znazornené v P0-35).

P6-23 Vynulovanie elektromera kWh
* 0: deaktivovana
* 1: Vynulovat elektromer kWh

Nastavenim "1" sa vynuluje interné pocitadlo kWh na "0" (ako je znazornené v P0-26
a P0-27).

P6-24 Vyrobné nastavenia parametrov
Vyrobné nastavenia menica:
Meni¢ nesmie byt uvolneny a ukazovatel musi ukazovat "Inhibit".
* 0: deaktivovana
* 1: Nastavenia z vyroby okrem parametrov zbernice.
+ 2: Nastavenia z vyroby vSetkych parametrov.

P6-25 Uroven pristupového kédu 3
Rozsah nastavenia: 0 — 201 — 9999

Pouzivatelom uréeny pristupovy kdd, ktory sa musi zadat' v P71-14, aby sa umoznil pri-
stup na rozSirené parametre v skupinach 6 az 9.

P6-26 Zalohovanie parametrov
» 0: Vystupna hodnota
* 1: Zalohovanie parametrov
» 2: Odstranenie parametrov

Vyber 0: VZdy sa zobrazi vystupna hodnota.
Vyber 1: Ulozit aktualnu parametrizaciu.

Kompletné nastavenie parametrov sa ulozi do chranenej pamati. Pri ispeSnom zalo-
hovani sa na displeji zobrazi "USr-PS".

Obsah pamati zostava nadalej v beznapatovom stave a v aktivacii nastaveni z vyroby.

162  Navod na obsluhu — MOVITRAC® LTP-B

22872264/SK — 09/2016



22872264/SK — 09/2016

Parameter
Vysvetlenie parametrov

Vyber 2: Odstranenie ulozenej parametrizacie z chranenej pamati.
Interna pamat’ sa znovu odstrani. Na displeji sa zobrazi "USr-cL".
Obnovenie uloZenej parametrizacie z pamati:

Sugasnym stlagenim Styroch tlagidiel "Start + Stop + Hore + Dole" na aspori 2 sekun-
dy je mozné obnovit uloZené nastavenie parametrizacie. Data parametra nachadzaju-
ce sa v zariadeni sa tym prepiSu a nastavia sa na hodnotu k momentu zalohovania.
Displej zobrazi uspesné obnovenie ako "U-dEF".

Obnovenie stavu dodania (ziadna zmeny oproti predoslym verziam):

Na resetovanie nastaveni z vyroby (stav dodania) stladte tri tlagidla "Start + Stop +
Hore" aspon na 2 sekundy, kym sa na displeji nezobrazi "P-dEF". Tento proces prepi-
Se aktualnu parametrizaciu bez toho, aby odstranil zalohované data v chranenej pa-
méati so zalohovanymi parametrami.

9.2.8 Skupina parametrov 7: Parametre regulacie motora (troven 3)

POZOR

Mozné poskodenie menic¢a

Nasledujuce parametre pouziva pohon interne, aby umoznil €o najoptimalnejSiu re-
gulaciu motora. Nespravne nastavenie parametrov moze spésobit znizenie vykonu
a neoCakavané reakcie motora. Menit ich mézu len velmi skuseni pouzivatelia, ktori
plne rozumeju funkciam parametrov.

Nahradna schéma zapojenia trojfazovych motorov.

Rg Lsd Lsq R’
L} I I L}

U I Xn [} Ryr’] -ss

7372489995

P7-01 Odpor statora motora (Rs)
Rozsah nastavenia: zavisi od motora (Q)

Odpor statora je 6hmicky odpor medeného vinutia faza — faza. Tato hodnota sa méze
automaticky zistit' a nastavit' pri "Auto-Tune".

Hodnota sa mdze tiez zadat manualne.

P7-02 Odpor rotora motora (Rr)
Rozsah nastavenia: zavisi od motora (Q)
Pre induk&né motory: Hodnota odporu rotora faza — faza v ohmoch.
Pre synchrénne motory: Hodnota sa musi nastavit na 0 Ohm.

P7-03 Induktivita statora motor (Lsd)

Rozsah nastavenia: zavisi od motora (H)
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Pre induk&né motory: Hodnota induktivity fazy statora.
Pre synchrénne motory: Induktivita statora fazy osi d v Henry.

P7-04 Magnetizaény pruad motora (Id rms)
Rozsah nastavenia: 10 % x P1-08 — 80 % x P1-08 (A)

Pre induk&né motory: Magnetiza¢ny prud/prud pri chode naprazdno. Pred "Auto-Tune"
sa tato hodnota priblizi na 60 % menovitého prudu motora (P7-08), pricom sa vycha-
dza z ukazovatela vynosnosti motora 0.8.

P7-05 Koeficient strat rozptylom motora (sigma)
Rozsah nastavenia: 0.025 - 0.10 - 0.25
Pre induk&né motory: Koeficient strat rozptylom motora

P7-06 Induktivita statora motora (Lsq) — len pre synchrénne motory
Rozsah nastavenia: zavisi od motora (H)
Pre synchrénne motory: Faza osi q: Induk&nost statora v Henry.

P7-07 RozSirena regulacia generatora

Tento parameter pouzivajte vtedy, ked pri silne generatorickych aplikaciach sa objavia
problémy so stabilitou. Pri aktivovani sa umozni generatorickd prevadzka pri nizkych
otackach.

« 0: deaktivovana
* 1: aktivovana

P7-08 Prispésobenie parametra

Tento parameter pouzivajte pri malych motoroch (P < 0.75 kW) s vysokou impedanci-
ou. Pri aktivacii sa méze tepelny model motora prispdsobit odporu rotora a statora po-
Cas prevadzky. Takto sa ohriatim kompenzuju vyskytujuce sa efekty impedancie pri
vektorovej regulacii.

* 0: deaktivovana
« 1: aktivovana

P7-09 Pradova hranica prepétia
Rozsah nastavenia: 0.0 — 1.0 — 100 %

Tento parameter mozno pouzit len pri vektorovej regulécii otadok a spifia svoju fun-
kciu, ked napatie medziobvodu menica stipne nad prednastavenu hranicu. Tato na-
patova hranica sa interne nastavuje presne pod prah aktivacie pre prepatie.

Pri nastaveni "0.0" je tato funkcia deaktivovana.

Postup:

* Motor s va&Sou zotrvacnostou sa zabrzdi. Takto mbZe generatoricka energia pru-
dit do menica.

* Napatie medziobvodu stupne a dosiahne uroven U,,,,,.

* Na vybitie medziobvodu odovzda meni¢ prud (P7-09), ¢im sa motor opat’ zrychli.

+ Napéatie medziobvodu znova klesne pod U,

* Motor sa dalej brzdi.
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P7-10 Tuhost’ (pre vektorové regulacie)
Rozsah nastavenia: 0 — 10 — 600

P7-10 sluzi na zlepSenie spravania regulatora pri réznych typoch regulacie bez spat-
nej vazby snimaca. P7-10 pdsobi interne na podiely P a | regulacie. Tato hodnota mé-
Ze normalne ostat' nastavena na Standardnu hodnotu "10".

Zvysenie parametra P7-10 motor stuhne. Znizenie ma za nasledok opak.

P7-11 Dolna hranica Sirky impulzu
Rozsah nastavenia: 0 — 500

Tymto parametrom sa obmedzuje minimalna Sirka vystupného impulzu. Mozno to po-
uzit pre aplikacie s dlhymi kablami. ZvySenim hodnoty tohto parametra sa znizuje
nebezpecenstvo chyb nadprudu pri dlhych kabloch motora, pretoze pocet Ciel napatia
a tym $piCiek nabitia sa znizi. Su€asne sa ale znizi maximalne dostupné vystupné na-
patie motora pre urcité vstupné napatie.

Vyrobné nastavenie zavisi od menica.

Cas = hodnota x 16.67 ns

P7-12 Cas predmagnetizacie
Rozsah nastavenia: 0 — 5000 ms

Tymto parametrom sa nastavuje predmagnetizacia. Nasledkom toho pride pri uvolne-
ni menica k zodpovedajucemu oneskoreniu spustenia. Prili§ mala hodnota moze viest
k tomu, Ze meni¢ v pripade nadprudu vySle chybu, ak je zrychlovacia rampa prilis
kratka.

Pri druhoch prevadzky uréenych pre synchrénne motory slizi tento parameter spolu
s P7-14 na pociato¢né vyrovnanie rotora a hlavne na prispésobenie sa pri vysSej zotr-
vacnosti.

Vyrobné nastavenie zavisi od menica.

P7-13 Regulator otacok vektora, zosilnenie D
Rozsah nastavenia: 0.0 — 400 %

Nastavuje derivaéné zosilnenie (%) pre regulator otacok v prevadzke s vektorovou re-
gulaciou.

P7-14 Zvysenie krutiaceho momentu nizkej frekvencie/predmagnetizacny prad

Rozsah nastavenia: 0.0 — 100 %

Pri Starte privedeny zvySovaci prud Boost v % menovitého prddu motora (P7-08).
Meni¢ je vybaveny funkciou regeneracie. Pri nizSich otackach sa méze prud napajat
v motore, ¢im zabezpeci, aby bolo centrovanie rotora udrzané. Na umoznenie efektiv-
nejSej prevadzky motora pri nizkych otackach.

Na zvySenie pri nizkych otackach nechajte meni¢ bezat na najnizSej moznej frekvencii
pre toto pouzitie. Tieto hodnoty zvyste, ¢im zabezpecite nielen potrebny krutiaci
moment ale aj bezproblémovu prevadzku.
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Spolu s P7-12 pbsobi P7-14 tak, ze rotor sa pociato¢ne vyrovna.
L K

boost current = K x P7-14

2.0

18364580875

P7-15 Hranica frekvencie zvyS$enia krutiaceho momentu
Rozsah nastavenia: 0.0 — 50 %

Frekvencény rozsah pre privedeny prud Boost (P7-14) v % menovitej frekvencie motora
(P1-09).

Tento parameter pésobi podla znazorneného obrazku.
L K

20 boost current = K x P7-14

‘ T
P7-15 2xP7-15

18364580875
P7-16 Otacky podla typového stitku motora
Parameter nema Ziadnu funkciu.
9.29 Skupina parametrov 8: Parametre Specifického pouzitia (len LTX) (aroven 3)
UPOZORNENIE
i Dalsie informacie najdete v prilohe navodu na obsluhu "MOVITRAC® LTX Servomo-

dul pre MOVITRACP® LTP-B" v kapitole "Sada parametrov funkcie LTX (Groveri 3)".

P8-01 Simulované Skalovanie snimaca

Rozsah nastavenia: 2° — 2°
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P8-02 Skalovacia hodnota vstupného impulzu

Rozsah nastavenia: 2° — 2'¢

P8-03 Vle¢na chyba Low-Word
Rozsah nastavenia: 0 — 65535

Pocet inkrementov v ramci jedného otoCenia.

P8-04 Vle¢na chyba High-Word
Rozsah nastavenia: 0 — 65535

Pocet otoceni.

P8-05 Typ referenéného pohybu

0
1
2
3
- 4
5
6
7

: deaktivovana

: Nulovy impulz pri negativnom pohybe

: Nulovy impulz pri pozitivnom pohybe

: Koniec referencnej vacky negativny smer jazdy

Koniec referenénej vacky pozitivny smer jazdy

: Ziadny referenény chod, mozny iba bez uvolneného pohonu.
: Pevna zarazka pozitivny smer jazdy

: Pevna zarazka negativny smer jazdy

P8-06 Regulator polohy, proporcionalne zosilnenie
Rozsah nastavenia: 0.0 — 1.0 — 400 %

P8-07 Spust’aci rezim dotykovej sondy

0
« 1
s 2
+ 3

P8-08 Rezerva

: TP1 P hrana impulzu TP2 P hrana impulzu
: TP1 N hrana impulzu TP2 P hrana impulzu
: TP1 N hrana impulzu TP2 N hrana impulzu
: TP1 P hrana impulzu TP2 N hrana impulzu

P8-09 Zosilnenie predregulaciou rychlosti
Rozsah nastavenia: 0 — 100 — 400 %
Definuje zdroj prikazu na pouzitie svorkovej prevadzky.

Tento parameter Ucinkuje len ak P71-12 > 0 a umozhuje vyber riadenia cez svorky, aby
sa prepisal zdroj riadiacich signalov uréeny v P71-12.

High: Riadenie meni¢a sa uskuto&riuje cez zdroje urCené parametrami P9-02 az

P9-0
Low:

7.
Riadiaci zdroj nastaveny v P7-12 je ucinny.

Riadiace zdroje menic¢a su zohladnené s nasledovnou prioritou:
+ Odpojenie STO
+ Externa chyba
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* Rychle zastavenie

+ Uvolnenie

+ P9-09

* Chod dopredu/chod dozadu/spatny chod
* Reset

P8-10 Zosilnenie predregulaciou zrychlenia

Rozsah nastavenia: 0 — 400 %

P8-11 Referenény ofset nizkej hodnoty Word

Rozsah nastavenia: 0 — 65535

P8-12 Referenény ofset vysokej hodnoty Word
Rozsah nastavenia: 0 — 65535

P8-13 Rezerva

P8-14 Referencny krutiaci moment uvolnenia
Rozsah nastavenia: 0 — 100 — 500 %

9.2.10 Skupina parametrov 9: pouzivatelom uréované binarne vstupy (troven 3)

Skupina parametrov 9 ma poskytnut’ pouzivatelovi Uplna flexibilitu pri riadeni reakcii
meni¢a v komplexnych aplikaciach, pre ktorych realizaciu su potrebné Specialne na-
stavenia parametrov. Parametre v tejto skupine sa musia pouzivat s mimoriadnou
opatrnostou. Pouzivatelia musia zabezpedit, aby boli plne oboznameni s pouzitim
meni¢a a s jeho regulagnymi funkciami skor, nez za¢nu prispésobovat parametre
v tejto skupine.

Prehrlad funkcii

Skupina parametrov 9 umoznuje rozSirené programovanie menica vratane pouzivate-
flom definovanych funkcii pre binarne a analégové vstupy menica a regulacie zdroja
pre otacky a o pozadovanu hodnotu otacok.

Pre skupinu parametrov 9 platia tieto pravidla.
+ Parametre v tejto skupine sa mézu menit len vtedy, ak P1-15 = 0.

+ Ak sa zmeni hodnota P7-15, vymazu sa vSetky predchadzajuce nastavenia
v skupine parametrov 9.

» Konfiguraciu skupiny parametrov 9 musi pouzivatel uskuto¢nit’ individualne.

UPOZORNENIE

i Poznamenajte si svoje nastavenia!

Parametre pre vyber logického zdroja

Parametrami pre vyber logického zdroja méze pouzivatel priamo uréovat zdroj regu-
lanej funkcie v menici. Tieto parametre sa mézu spajat’ vyluéne s digitalnymi hod-
notami, ktorymi sa funkcia v zavislosti od hodnoty aktivuje alebo deaktivuje.
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Parametre uréené ako logické zdroje mé2u mat tento rozsah nastaveni:

Indikator menica Nastavenie Funkcia

gl I Vstup STO Spojenie so stavom vstupov STO, pokial to je dovolené.
Q0L

o C Vzdy vypnuta Funkcia je trvalo deaktivovana.

L

"o Vzdy zapnuta Funkcia je trvalo aktivovana.

Ll

A IR | Binarny vstup 1 Funkcia prepojena so stavom binarneho vstupu 1.

DU N (

N - - :' Binarny vstup 2 Funkcia prepojena so stavom binarneho vstupu 2.
oot

N - - :' Binarny vstup 3 Funkcia prepojena so stavom binarneho vstupu 3.

oot .l

N S X | Binarny vstup 4 Funkcia prepojena so stavom binarneho vstupu 4 (analégo-
oot ( vy vstup 1).

N I Binarny vstup 5 Funkcia prepojena so stavom binarneho vstupu 5 (analégo-
oot o} vy vstup 2).

N - - ,: Binarny vstup 6 Funkcia prepojena so stavom binarneho vstupu 6 (nutna roz-
oot Ll &irena moznost 1/0)

N - - 1 Binarny vstup 7 Funkcia prepojena so stavom binarneho vstupu 7 (nutna roz-
oot ( $irena moznost 1/0)

N - - ,j Binarny vstup 8 Funkcia prepojena so stavom binarneho vstupu 8 (nutna roz-
oot Ll &irena moznost 1/0)

Regulac¢né zdroje pre meni¢ sa spravuju s touto postupnostou priorit (od najvyssej po

STO spinaci obvod

Externa chyba

Rychle zastavenie

Uvolnenie

Vyradenie z ¢innosti riadenim svoriek

Pravotocivy chod/lavoto€ivy chod

Reset

Parametre pre vyber datového zdroja

Parametrami pre vyber datového zdroja sa uréuje zdroj signalu pre zdroj otacok 1 — 8.
Parametre uréené ako datové zdroje mézu mat tento rozsah nastaveni:

Indikator menica Nastavenie Funkcia

x| SRR | Analégovy vstup 1 Urovefi signalu analégového vstupu 1 (P0-07).
e ot (

(] SR | Analégovy vstup 2 Urovefi signalu analégového vstupu 2 (P0-02).
e ore

'j - ‘: ,: ,: )_ | |Pevné pozadované otac- [Vybrané pevné pozadované otacky.

U " "SI LN

S R w A B Klavesnica (motorizova- |Klavesnica pozadovana hodnota otacok (P0-06).
Ll VoL ny potenciometer)

'-1 A Vystup regulatora PID Vystup regulatora PID (P0-10).

U

)10, _ _t _| |Pozadovana hodnota Pozadovana hodnota otaCok master (prevadzka master-
L0 (N otacok master slave).

N&vod na obsluhu - MOVITRAC®LTP-B . 1 59



Parameter
Vysvetlenie parametrov

Indikator menica Nastavenie Funkcia
': -t ,: Pozadovana hodnota Pozadovana hodnota otacok priemyselnej zbernice PI2.
) o otacok priemyselnej
zbernice
(Y| ,: ': - Pozadovana hodnota Pozadovana hodnota otacok stanovena pouzivatelom
) otacok stanovena pouzi- |(funkcia PLC).
vatelom
ey D) Frekvenény vstup Vstupna referencia frekvencie impulzov.
oL 2

P9-01 Uvolnenie vstupného zdroja
Rozsah nastavenia: SAFE, din-1, din-2, din-3, din-4, din-5, din-6, din-7, din-8

Ur&uje zdroj pre funkciu uvolnenia menica. Tato funkcia je normalne priradena k binar-
nemu vstupu 1. UmoZiiuje pouzivanie hardvérového signalu uvolnenia v réznych situ-
aciach. Napriklad prikazy chodu dopredu alebo dozadu cez externy zdroj ako napr.
cez riadiace signaly zbernice alebo cez program PLC.

P9-02 Zdroj vstupu rychleho zastavenia
Rozsah nastavenia: OFF, din-1, din-2, din-3, din-4, din-5, din-6, din-7, din-8, On

Urcuje zdroj pre vstup rychleho zastavenia. Ako reakcia na prikaz rychleho zastavenia
motor zastavi pomocou oneskorenia nastaveného v P2-25.

P9-03 Zdroj vstupu pre pravotoéivy chod (CW)
Rozsah nastavenia: OFF, din-1, din-2, din-3, din-4, din-5, din-6, din-7, din-8, On

Urc€uje zdroj prikazu pre pravotocivy chod.

P9-04 Zdroj vstupu pre lavotocivy chod (CCW)
Rozsah nastavenia: OFF, din-1, din-2, din-3, din-4, din-5, din-6, din-7, din-8, On
Urcuje zdroj prikazu pre lavotocivy chod.

UPOZORNENIE

i Ak sa pre meni¢ su€asne pouZiju prikazy pre lavoto€ivy a pravotolivy chod, meni¢
vykona rychle zastavenie.

P9-05 Aktivacia funkcie zastavenia
Rozsah nastavenia: OFF, On
Aktivuje funkciu zastavenia binarnych vstupov.

Funkciou zastavenia mozno pouzit prechodné Startovacie signaly na spustenie a za-
stavenie motora v fubovolnom smere. V takomto pripade musi byt zdroj vstupu uvol-
nenia (P9-01) spojeny so zdrojom regulacie otvaraca (otvoreny pre Stop).

Tento zdroj regulacie musi vykazovat' logiku "1", aby sa mohol spustit motor. Meni¢
potom reaguje na prechodné alebo impulzné Startovacie a zastavovacie signaly podla
uréenia v parametroch P9-03 a P9-04.

P9-06 Zmena smeru otacania
Rozsah nastavenia: OFF, din-1, din-2, din-3, din-4, din-5, din-6, din-7, din-8, On
Uréuje zdroj vstupu zmeny chodu otacok.
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P9-07 Reset zdroja vstupu
Rozsah nastavenia: OFF, din-1, din-2, din-3, din-4, din-5, din-6, din-7, din-8, On
Ur&uje zdroj prikazu resetovania.

P9-08 Zdroj vstupu pre externu chybu
Rozsah nastavenia: OFF, din-1, din-2, din-3, din-4, din-5, din-6, din-7, din-8, On
Urcuje zdroj prikazu pre externu chybu.

P9-09 Zdroj na aktivovanie svorkového riadenia
Rozsah nastavenia: OFF, din-1, din-2, din-3, din-4, din-5, din-6, din-7, din-8, On

UrCuje zdroj prikazu, ktorym sa vybera prevadzka menica riadenim cez svorky. Tento
parameter ucinkuje len ak P71-12 > 0 a umoznuje vyber riadenia cez svorky, aby sa vy-
radil zdroj riadiacich signalov uréeny v P7-12.

P9-10 — P9-17 Zdroj otacok

Pre meni€¢ mozno uréit az 8 zdrojov pozadovanej hodnoty otacok a poCas prevadzky
vybrat pomocou P9-18 — P9-20. Ak sa zmeni zdroj poZzadovanej hodnoty, tento sa
prevezme okamzite poCas prebiehajucej prevadzky. K tomu sa nemusi zastavit a re-
Startovat pohon.

P9-10 Zdroj otacok 1

Rozsah nastavenia: Ain-1, Ain-2, pevné poZadované otacky 1 — 8, d-Pot, PID, Sub-dr,
F-bus, User, Pulse

Urcuje zdroj pre otacky.

P9-11 Zdroj otacok 2

Rozsah nastavenia: Ain-1, Ain-2, pevné pozadované otacky 1 — 8, d-Pot, PID, Sub-dr,
F-bus, User, Pulse

Urcuje zdroj pre otacky.

P9-12 Zdroj otacok 3

Rozsah nastavenia: Ain-1, Ain-2, pevné pozadované otacky 1 — 8, d-Pot, PID, Sub-dr,
F-bus, User, Pulse

Urcuje zdroj pre otacky.

P9-13 Zdroj otacok 4

Rozsah nastavenia: Ain-1, Ain-2, pevné pozadované otacky 1 — 8, d-Pot, PID, Sub-dr,
F-bus, User, Pulse

Uréuje zdroj pre otacky.

P9-14 Zdroj otacok 5

Rozsah nastavenia: Ain-1, Ain-2, pevné poZadované otacky 1 — 8, d-Pot, PID, Sub-dr,
F-bus, User, Pulse

Urcuje zdroj pre otacky.
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P9-15 Zdroj otacok 6

Rozsah nastavenia: Ain-1, Ain-2, pevné pozadované otacky 1 — 8, d-Pot, PID, Sub-dr,
F-bus, User, Pulse

Uréuje zdroj pre otacky.

P9-16 Zdroj otacok 7

Rozsah nastavenia: Ain-1, Ain-2, pevné poZadované otacky 1 — 8, d-Pot, PID, Sub-dr,
F-bus, User, Pulse

Urcuje zdroj pre otacky.

P9-17 Zdroj otacok 8

Rozsah nastavenia: Ain-1, Ain-2, pevné poZadované otacky 1 — 8, d-Pot, PID, Sub-dr,
F-bus, User, Pulse

Ur€uje zdroj pre otacky.

P9-18 — P9-20 Vstup vyberu otacok

Aktivny zdroj pozadovanej hodnoty ota€ok mozno pocas prevadzky zmenit na zaklade
stavu vySSie uvedenych parametrov pre zdroj logiky. Pozadované hodnoty otacok sa
vyberaju podla tejto logiky:

P9-20 P9-19 P9-18 |Zdroj pozadovanej hodnoty otacok
0 0 0 1 (P9-10)
0 0 1 2 (P9-11)
0 1 0 3 (P9-12)
0 1 1 4 (P9-13)
1 0 0 5 (P9-14)
1 0 1 6 (P9-15)
1 1 0 7 (P9-16)
1 1 1 8 (P9-17)

P9-18 Vstup vyberu otacok 0
Rozsah nastavenia: OFF, din-1, din-2, din-3, din-4, din-5, din-6, din-7, din-8, On
Zdroj logiky "bit 0" pre vyber pozadovanej hodnoty otacok.

P9-19 Vstup vyberu otacok 1
Rozsah nastavenia: OFF, din-1, din-2, din-3, din-4, din-5, din-6, din-7, din-8, On
Zdroj logiky "bit 1" pre vyber pozadovanej hodnoty otacok.

P9-20 Vstup vyberu otacok 2
Rozsah nastavenia: OFF, din-1, din-2, din-3, din-4, din-5, din-6, din-7, din-8, On
Zdroj logiky "bit 2" pre vyber poZzadovanej hodnoty otacok.
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P9-21 — P9-23 Vstup pre vyber pevnych pozadovanych otacok

Ak sa pevné pozadované otacky maju pouzit pre pozadovanu hodnotu otacok, na za-
klade stavu tohto parametra mozno vybrat aktivne pevné pozadované otacky. Vyber
sa vykonava na zéklade tejto logiky:

P9-23 P9-22 P9-21 |Pevné pozadované otacky
0 0 0 1 (P2-01)
0 0 1 2 (P2-02)
0 1 0 3 (P2-03)
0 1 1 4 (P2-04)
1 0 0 5 (P2-05)
1 0 1 6 (P2-06)
1 1 0 7 (P2-07)
1 1 1 8 (P2-08)

P9-21 Vstup 0 pre vyber pevnych pozadovanych otacok
Rozsah nastavenia: OFF, din-1, din-2, din-3, din-4, din-5, din-6, din-7, din-8, On
Ur&uje zdroj vstupu 0 pre pevné poZzadované otacky.

P9-22 Vstup 1 pre vyber pevnych pozadovanych otacok
Rozsah nastavenia: OFF, din-1, din-2, din-3, din-4, din-5, din-6, din-7, din-8, On
Ur&uje zdroj vstupu 1 pre pevné pozadované otacky.

P9-23 Vstup 2 pre vyber pevnych pozadovanych otacok
Rozsah nastavenia: OFF, din-1, din-2, din-3, din-4, din-5, din-6, din-7, din-8, On
Urcuje zdroj vstupu 2 pre pevné pozadované otacky.

P9-24 Vstup pozitivheho krokovacieho rezimu
Rozsah nastavenia: OFF, din-1, din-2, din-3, din-4, din-5, din-6, din-7, din-8
Urcuje zdroj signalu pre vykonavanie pozitivneho krokovacieho rezimu.
Krokovacie otacky su uréené v parametri P2-01.

P9-25 Vstup negativneho krokovacieho rezimu
Rozsah nastavenia: OFF, din-1, din-2, din-3, din-4, din-5, din-6, din-7, din-8
Uréuje zdroj signalu pre vykonavanie negativneho krokovacieho rezimu.
Krokovacie otacky su uréené v parametri P2-01.

P9-26 Vstup pre uvolnenie referenéného pohybu
Rozsah nastavenia: OFF, din-1, din-2, din-3, din-4, din-5, din-6, din-7, din-8
Urcuje zdroj signalu uvolnenia pre funkciu referenéného pohybu.

P9-27 Vstup referenénej vacky
Rozsah nastavenia: OFF, din-1, din-2, din-3, din-4, din-5, din-6, din-7, din-8
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Urcuje zdroj pre vstup vacky.

P9-28 Zdroj vstupu pre potenciometer motora hore
Rozsah nastavenia: OFF, din-1, din-2, din-3, din-4, din-5, din-6, din-7, din-8

UrCuje zdroj logického signalu, ktorym sa zvysSi poZadovana hodnota otaCok na
klavesnici/motorizovanom potenciometri. Ak uréenym zdrojom signalu je logika 1, hod-
nota sa zvySi s rampou stanovenou v P71-03.

P9-29 Zdroj vstupu pre potenciometer dole
Rozsah nastavenia: OFF, din-1, din-2, din-3, din-4, din-5, din-6, din-7, din-8

Urcuje zdroj logického signalu, ktorym sa znizi pozadovana hodnota otacok na klaves-
nici/motorizovanom potenciometri. Ak ur€enym zdrojom signalu je logika 1, hodnota
sa znizi s ¢islom stanovenym v P71-04.

P9-30 Koncovy spinaé¢ vpravo CW
Rozsah nastavenia: OFF, din-1, din-2, din-3, din-4, din-5, din-6, din-7, din-8

Parameter definuje digitalny vstup pre pravy koncovy spinac¢. Signal musi byt odo-
slany pred zlomenim drotu ako otvara€. Ked sa spusti koncovy spinag, je hladina 0 V
na DI a meni¢ znizuje otacky pozdiz rampy P1-04 na 0 Hz.

Kym je meni¢ uvolneny, uvolni sa meni¢ pri 0 Hz.
Stav koncového spinaca sa znazorni ako stavové slovo.

P9-31 Koncovy spina¢ dofava CCW
Rozsah nastavenia: OFF, din-1, din-2, din-3, din-4, din-5, din-6, din-7, din-8

Parameter definuje digitalny vstup pre lavy koncovy spina€. Signal musi byt odoslany
pred zlomenim drétu ako otyéraé. Ked sa spusti koncovy spinag, je hladina 0 V na DI
a menic znizuje otacky pozdiz rampy P1-04 na 0 Hz.

Kym je meni¢ uvolneny, uvolni sa meni¢ pri 0 Hz.
Stav koncového spinaca sa znazorni ako stavoveé slovo.

P9-32 Uvolnenie druhej spomalovacej rampy, rampy rychleho zastavenia
Rozsah nastavenia: OFF, din-1, din-2, din-3, din-4, din-5, din-6, din-7, din-8

Urcuje zdroj logického signalu, ktorym sa uvolni rychla spomalovacia rampa stanove-
nav P2-25.

P9-33 Vyber vstupu poziarneho rezimu/nidzovej prevadzky

Rozsah nastavenia: OFF, din-1, din-2, din-3, din-4, din-5. Uréuje zdroj logického sig-
nalu, ktorym sa aktivuje poziarny rezim/nidzova prevadzka. Meni€ ignoruje vSetky
chyby resp. vypnutia a/alebo bezi az do UpIného vypadku alebo nedostatku energie.

P9-34 Referencia pevnych hodnét PID vyberovy vstup 0
Rozsah nastavenia: OFF, din-1, din-2, din-3, din-4, din-5, din-6, din-7, din-8

P9-35 Referencia pevnych hodnét PID vyberovy vstup 1
Rozsah nastavenia: OFF, din-1, din-2, din-3, din-4, din-5, din-6, din-7, din-8
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UPOZORNENIE

Ked su P9-34 a P9-35 nastavené na "OFF", nie je mozné pouzivat parametre P3-14
- P3-16.
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Oznacenia

10 Technické udaje

10.1 Oznacenia

Nasledujuca tabulka obsahuje vysvetlenie vSetkych udajov, ktoré sa mézu vyskytovat
na typovom §titku.

Znacka Vyznam
Znacka CE na vyhlasenie zhody s eurépskou smernicou 2014/35/EU o
nizkom napati.
Smernica EU 2011/65/EU (RoHS) sluzi na obmedzenie pouzitia urcitych
nebezpelnych latok v elektrickych a elektronickych zariadeniach.
[~ Znacka FS s kédovym &islom na oznacenie komponentov funkénej bezpec-
<( nosti
01
Znacka UL na potvrdenie od UL (Underwriters Laboratory) ako testované
C us komponenty, plati aj pre CSA spolu s registracnym cislom
LISTED

Logo EAC (EurAsian Conformity = Eurazijska zhoda)

Potvrdenie o dodrziavani technickych postupov hospodarskej/colnej unie
Ruska, Bieloruska, Kazachstanu a Arménska.

Logo RCM (Regulatory Compliance Mark).

Potvrdenie dodrzania technickej regulacie australskeho uradu pre komuni-
kaciu a média ACMA (Australian Communications and Media Authority).

V&etky vyrobky spifiaju nasledujuce medzinarodné normy:

+ UL 508C Meni¢ vykonu

+ EN 61800-3:2004/A1:2012 Elektrické pohonné systémy s menitelnymi otackami —
Cast' 3

+ ENISO 13849-1 Safe Torque Off (STO) podra PL d

* Druh krytia podfa NEMA 250, EN 60529

+ Trieda horfavosti podla UL 94
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10.2

Technické udaje
Podmienky prostredia

Podmienky prostredia

Rozsah teploty okolia pocas pre-
vadzky

(Pre frekvenciu PWM 2 kHz)

-10 °C az +50 °C (IP20/NEMA 1)
-10 °C az +40 °C (IP55/NEMA 12K)
-10 °C az +40 °C (IP66/NEMA 4X)

ZniZzenie vykonu v zavislosti od
teploty okolia

2.5 %/°C az 60 °C pre nasledujuce meni¢e v ochrannom kryti P20/
NEMA 1:

230 V: 0.75-5.5 kW
400 V: 0.75 - 11 kW
500 V: 0.75 — 15 kW

2.5 %/°C az 50 °C pre nasledujuce meni¢e v ochrannom kryti IP66/
NEMA 4X:

230V: 0.75 -4 kW
400V:0.75-7.5 kW
500 V: 0.75 - 11 kW

1.5 %/°C az 50 °C pre nasledujuce menic¢e v ochrannom kryti IP55/
NEMA 12K:

230 V: 5.5 -75 kW
400 V: 11 — 160 kW
500 V: 15 - 110 kW

Teplota loZiska

-40 °C az +60 °C

Maximalna vyS8ka inStalacie pre
menovitu prevadzku

1000 m

Pokles vykonu pri vySke nad|1 %/100 m az max. 2000 m s UL
1000 m 1 %/100 m a2 max. 4000 m bez UL
Maximalna  relativna  vlhkost' |95 % (orosenie je nepripustné)
vzduchu

Vyhotovenia zariadenia

IP20/NEMA 1
IPS5/NEMA 12K
IP66/NEMA 4X

10
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10.3 Technické udaje

Udaje o "konskych silach" (PS) st uréené nasledovne:

» Pristroje 200 — 240 V: NEC2002, tabulka 430-150, 230 V
» Pristroje 380 — 480 V: NEC2002, tabulka 430-150, 460 V
+ Pristroje 500 — 600 V: NEC2002, tabulka 430-150, 575 V

10.3.1  1-fazovy systém AC 200 — 240 V

UPOZORNENIE

1 NiZz8ie navrhnuté prierezy kablov a istenia platia pre pouzitie medenych vedeni
s PVC izolaciou a polozenim do kablovych kanalov pri teplote okolia 25 °C. Pri isteni
a vybere sietového a motorového privodu dodrZujte narodné predpisy a predpisy ty-
kajuce sa zariadenia.

MOVITRAC?® LTP-B - trieda filtra EMC C1 podla EN 61800-3
Vykon v kW/| 0.75 1.5 2.2
IP20/NEMA 1
MC LTP-B.. 0008-2B1-4-00 0015-2B1-4-00 0022-2B1-4-00
Katalégové Gislo 18251382 18251528 18251641
IP66/NEMA 4X
MC LTP-B.. 0008-2B1-4-10 0015-2B1-4-10 0022-2B1-4-10
Katalégové Gislo 18251390 18251536 18251668
Sietové napatie U, podla EN 50160 \ 1xAC 200 —-240+10 %
Sietova frekvencia f Hz 50/60+5 %
Odporucany prierez sietového kabla mm? 1.5 2.5
AWG 14 12
Sietové poistky A 16 25 (35)"
Menovity vstupny prad A 8.5 13.9 19.5
Odporuéany vykon motora kW 0.75 1.5 2.2
PS 1 2 3
Vystupné napatie U, .o Vv 3 x 20 — Uy
Vystupny prud A 4.3 7 10.5
Frekvencia PWM kHz 2/4/6/8/12/16
Rozsah otacok 1/min. -30000 - 0 — +30000
Maximalna vystupna frekvencia Hz 500
Prierez kablov motora Cu 75C mm? 1.5 2.5
AWG 14 12
Maximalne diiky kablov motora, tienené m 100
Maximalne dizky kablov motora, netiene- 150
né
vseopecNE ]
Konstruk&na velkost 2
Menovity stratovy vykon 24 V w 8
Menovity stratovy vykon vykonového dielu W 22 | 45 | 66
Minimalna hodnota brzdového odporu Q 27
Maximalny prierez svoriek zariadenia mm? 10
AWG 8
Maximalny prierez riadiacich svoriek mm? 0.05-25
AWG 30-12

1) Odporuc¢ané hodnoty pre zhodu s UL
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10.3.2

Vykon 0,75 — 5,5 kW

3-fazovy systém AC 200 — 240 V

UPOZORNENIE

Technické udaje
Technické udaje

VSetky meni€e s napajanim siete 3 x AC 200 — 240 V je mozné prevadzkovat pri zo-
hladneni zniZenia vystupného prddu o 50 % aj s 1 x AC 200 — 240 V.

MOVITRACP® LTP-B - trieda filtra EMC C2 podl'a EN 61800-3

Vykon v kW 0.75 1.5 2.2 3 4 5.5
IP20/NEMA 1
MC LTP-B..| 0008-2A3-4-00 | 0015-2A3-4-00 | 0022-2A3-4-00 | 0030-2A3-4-00 | 0040-2A3-4-00 | 0055-2A3-4-00
Katalogové Cislo| 18251358 18251471 18251617 18251722 18251765 18251846
IP66/NEMA 4X IP55/NEMA
12K
MC LTP-B..| 0008-2A3-4-10 | 0015-2A3-4-10 | 0022-2A3-4-10 | 0030-2A3-4-10 | 0040-2A3-4-10 | 0055-2A3-4-10
Katalégové cislo] 18251366 18251498 18251625 18251730 18251773 18251854
Sietové napatie U, podla \% 3xAC200-240%10 %
EN 50160
Sietova frekvencia f Hz 50/60+5%
Odporugany prierez sieto- | mm? 1.5 2.5 4.0 6.0
veého kabla AWG 16 14 12 10
Sietové poistky A 10 16 20 (35)" 25 (35)" 35
Menovity vstupny prud A 4.5 7.3 11 16.1 18.8 24.8
Odporuc¢any vykon motora | kW 0.75 1.5 2.2 3 4 5.5
PS 1 2 3 4 5 7.5
Vystupné napéatie U .. V 3 x 20 — Uge,
Vystupny prad A 4.3 7 10.5 | 14 18 24
Frekvencia PWM kHz 2/416/8/12/16 2/4/6/8
Rozsah otacok 1/ -30000 - 0 — +30000
min
Maximalna vystupna Hz 500
frekvencia
Prierez kablov motora mm? 1.5 2.5 4.0 6.0
Cu75C AWG 16 14 12 10
Max. dizka kablov motora, m 100
tienené
Max. dizka kablov motora, 150
netienené
Konstrukéna velkost 2 3/4?
Menovity stratovy vykon W 8 8/112
24 V
Menovity stratovy vykon vy-| W 22 45 66 90 120 165
konového dielu
Minimalna hodnota brzdo- Q 27 22
vého odporu
Maximalny prierez svoriek | mm? 10 10/162
zariadenia AWG 8 8/6?
Maximalny prierez mm? 0.05-2.5
riadiacich svoriek AWG 30-12

1) Odporucané hodnoty pre zhodu s UL
2) Puzdro IP20: Velkost 3/skrinka IP55: Konstrukéna velkost 4
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Vykon 7,5 — 18,5 kW

MOVITRAC® LTP-B - trieda filtra EMC C2 podra EN 61800-3

tienené

Vykon v kW 7.5 11 15 18.5
IP55/NEMA 12K
MC LTP-B..| 0075-2A3-4-10 0110-2A3-4-10 0150-2A3-4-10 0185-2A3-4-10
Katalégové Cislo 18251919 18251978 18252036 18252060
Sietové napatie Ug,, podla \% 3xAC200-240+10 %
EN 50160
Sietova frekvencia fge, Hz 50/60+5%
Odporucany prierez sietového kab- mm? 10 16 25 35
la AWG 8 6 4 2
Sietové poistky A 50 63 80 100
Menovity vstupny prud A 40 471 62.4 74.1
Odporuéany vykon motora kW 7.5 11 15 18.5
PS 10 15 20 25
Vystupné napatie U .. \ 3 x 20 — Uy
\ystupny prad A 39 46 61 72
Frekvencia PWM kHz 2/4/6/8/12
Rozsah otacok 1/min. -30000 - 0 — +30000
Maximalna vystupna frekvencia Hz 500
Prierez kablov motora Cu 75C mm? 10 16 25 35
AWG 8 6 4 2
Maximalne dizky kablov motora, m 100
tienené
Maximalne dizky kablov motora, ne- 150

Konstrukéna velkost 4 5
Menovity stratovy vykon 24 V W 11 11.3
Menovity stratovy vykon vykonové- w 225 330 450 555
ho dielu
Minimalna hodnota brzdového od- Q 22 12 6
poru
Maximalny prierez svoriek za- mm? 16 35
riadenia AWG 6 2
Maximalny prierez riadiacich svoriek mm? 0.05-25
AWG 30-12
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Vykon 22 — 45 kW

MOVITRAC® LTP-B - trieda filtra EMC C2 podra EN 61800-3

tienené

Vykon v kW 22 30 37 45
IP55/NEMA 12K
MC LTP-B..| 0220-2A3-4-10 0300-2A3-4-10 0370-2A3-4-10 0450-2A3-4-10
Katalégové &islo 18252087 18252117 18252141 18252176
Sietové napatie Ug,, podla \% 3xAC200-240+10 %
EN 50160
Sietova frekvencia fge, Hz 50/60+5 %
Odporucany prierez sietového kabla mm? 35 50 95
AWG 2 1 3/0
Sietové poistky A 100 150 200
Menovity vstupny prad A 92.3 112.7 153.5 183.8
Odporuéany vykon motora kW 22 30 37 45
PS 30 40 50 60
Vystupné napatie U .. \ 3 x 20 — Ugey
Vystupny prad A 90 110 150 180
Frekvencia PWM kHz 2/4/6/8 2/4/6 2/4
Rozsah otacok 1/min -30000 - 0 — +30000
Maximalna vystupna frekvencia Hz 500
Prierez kablov motora Cu 75C mm? 35 50 95
AWG 2 1 3/0
Maximalne dizky kablov motora, m 100
tienené
Maximalne dizky kablov motora, ne- 150

Konsétrukéna velkost 6
Menovity stratovy vykon 24 V W 11.6
Menovity stratovy vykon vykonové- w 660 900 1110 1350
ho dielu
Minimalna hodnota brzdového od- Q 6 3
poru
Maximalny prierez svoriek za- Cap M10 s maticou max. 95 mm?
riadenia Pripoj brzdového odporu M8 max. 70 mm?
Lisované kablové oko DIN 46235
AWG -
Maximalny prierez riadiacich svoriek mm? 0.05-2.5
AWG 30-12

EURODRIVE

10
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Vykon 55 — 75 kW

MOVITRAC® LTP-B - trieda filtra EMC C2 podra EN 61800-3

Vykon v kW

55 75

IPS5/NEMA 12K

MC LTP-B..

0550-2A3-4-10

0750-2A3-4-10

Katalogové Eislo

18252206 18252230

Sietové napatie Uy, podla EN 50160 \ 3xAC200-240+10%
Sietova frekvencia fg, Hz 50/60+5%
Odporuc¢any prierez sietového kabla mm? 120 150
AWG 4/0 -
Sietové poistky A 250 315
Menovity vstupny prud A 206.2 252.8
Odporuc¢any vykon motora kW 55 75
PS 75 100
Vystupné napéatie U ... \ 3 x 20 — Ugee
Vystupny prud A 202 248
Frekvencia PWM kHz 2/4/6/8 2/4/6
Rozsah otacok 1/min -30000 - 0 — +30000
Maximalna vystupna frekvencia Hz 500
Prierez kablov motora Cu 75C mm? 120 150
AWG 4/0 -
Maximalne dizky kablov motora, tienené m 100
Maximalne dizky kablov motora, netienené 150
Konstrukéna velkost 7
Menovity stratovy vykon 24 V W 11.9
Menovity stratovy vykon vykonového dielu W 1650 | 2250
Minimélna hodnota brzdového odporu Q 3
Maximalny prierez svoriek zariadenia Cap M10 s maticou max. 95 mm?
Pripoj brzdového odporu M8 max. 70 mm?
Lisované kablové oko DIN 46235
AWG -
Maximalny prierez riadiacich svoriek mm? 0.05-25
AWG 30-12

2
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10.3.3 3-fazovy systém AC 380 - 480 V
Vykon 0,75 — 11 kW

MOVITRAC® LTP-B - trieda filtra EMC C2 podl'a EN 61800-3
Vykon v kW 0.75 1.5 2.2 4 5.5 7.5 1
IP20/NEMA 1
MC LTP-B..|0008-5A3-4-00|0015-5A3-4-00{0022-5A3-4-00{0040-5A3-4-00/0055-5A3-4-00|0075-5A3-4-00/0110-5A3-4-00
Katalogove Cislo| 18251412 18251552 18251684 18251803 18251870 18251927 18251986

IP66/NEMA 4X IP55/NEMA
12K

MC LTP-B..|0008-5A3-4-10|0015-5A3-4-10{0022-5A3-4-10{0040-5A3-4-10/0055-5A3-4-10|0075-5A3-4-10/0110-5A3-4-10
Katalégové Eislo| 18251420 18251560 18251692 18251811 18251889 18251935 18251994

Sietové napatie \% 3xAC 380-480+10 %
Usief pOdI’a
EN 50160
Sietova frekven- Hz 50/60+5 %
cia fsiet’
Odporucany mm? 1.5 2.5 6
prierez sietového AWG 16 14 10
kabla
Sietové poistky A 10 16 (15)" 16 20 35
Menovity vstupny | A 24 4.3 6.1 9.8 14.6 18.1 247
prud
Odporuéany vy- kW 0.75 1.5 2.2 4 5.5 7.5 11
kon motora PS 1 2 3 5 75 10 15
\ystupné napatie | V 3 x 20 — Ugee
Umotor
Vystupny prud A 2.2 4.1 5.8 9.5 14 18 24
Frekvencia PWM | kHz 2/4/6/8/12/16 2/4/6/8/12 2/4/6/8
Rozsah otacok 1/

min.
Maximalna vy- Hz 500
stupna frekvencia
Prierez kablov mm? 1.5 2.5 6
motora Cu 75C AWG 16 14 10
Max. dizka kablov | m 100
motora, tienené
Max. dizka kablov 150

motora, netienené

Konstrukéna vel- 2 3 3/4?
kost

Menovity stratovy | W 8 10 10/16.7?
vykon 24 V

Menovity stratovy | W 22 45 66 120 165 225 330
vykon vykonového

dielu

Minimalna hod- Q 68 39

nota brzdového

odporu

Maximalny prierez | mm? 10 10/ 16
svoriek zariadenia | oy 8 8/6?
Maximalny prierez| mm? 0.05-25

riadiacich svoriek | Ay 30-12

1) Odporuc¢ané hodnoty pre zhodu s UL
2) Puzdro IP20: Velkost 3/skrinka IP55: Konstrukéna velkost 4
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Vykon 15 — 37 kW

MOVITRAC® LTP-B - trieda filtra EMC C2 podra EN 61800-3

netienené

Vykon v kW 15 18.5 22 30 37
IP55/NEMA 12K
MC LTP-B..| 0150-5A3-4-10 0185-5A3-4-10 0220-5A3-4-10 0300-5A3-4-10 0370-5A3-4-10
Katalégové &islo 18252044 18252079 18252095 18252125 18252168
Sietové napatie Ug,, podla \% 3xAC 380-480+10 %
EN 50160
Sietova frekvencia fge, Hz 50/60+5%
Odporucany prierez sietové- | mm? 6 10 16 25 35
ho kabla AWG 10 8 6 4 2
Sietové poistky A 35 50 63 80 100
Menovity vstupny prad A 30.8 40 47.1 62.8 73.8
Odporuéany vykon motora kW 15 18.5 22 30 37
PS 20 25 30 40 50

Vystupné napatie U .. \Y 3 x 20 — Uge
\ystupny prad A 30 39 46 61 72
Frekvencia PWM kHz 2/4/6/8/12
Rozsah otacok 1/min. -30000 - 0 — +30000
Maximalna vystupna frekven-| Hz 500
cia
Prierez kablov motora mm? 6 10 16 25 35
Cu75C AWG 10 8 6 4 2
Max. dizka kablov motora, m 100
tienené
Max. dizka kablov motora, 150

Konstrukéna velkost 4 5

Menovity stratovy vykon 24 V| W 16.7 19.8

Menovity stratovy vykon vy- w 450 555 660 900 1110
konového dielu

Minimalna hodnota brzdové- Q 22 12

ho odporu

Maximalny prierez svoriek mm? 16 35
zariadenia AWG 6 2

Maximalny prierez riadiacich | mm? 0.05-25

svoriek AWG 30-12
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Technické udaje

Vykon 45 — 90 kW

MOVITRAC® LTP-B - trieda filtra EMC C2 podra EN 61800-3

netienené

Vykon v kW 45 55 75 90
IP55/NEMA 12K
MC LTP-B..| 0450-5A3-4-10 0550-5A3-4-10 0750-5A3-4-10 0900-5A3-4-10
Katalégové Eislo 18252184 18252214 18252249 18252273
Sietové napatie Ug,, podla \% 3xAC 380-480+10 %
EN 50160
Sietova frekvencia fge, Hz 50/60+5%
Odporucany prierez sietove- mm? 50 70 95 120
ho kabla AWG 1 2/0 3/0 4/0
Sietové poistky A 125 150 200 250
Menovity vstupny prud A 92.2 112.5 153.2 183.7
Odporuéany vykon motora kW 45 55 75 90
PS 60 75 100 150

Vystupné napatie U .. \ 3 x 20 — Uge
Vystupny prad A 90 110 150 180
Frekvencia PWM kHz 2/4/6/8 2/416 2/4
Rozsah otacok 1/min -30000 - 0 — +30000
Maximalna vystupna frekven- Hz 500
cia
Prierez kablov motora mm? 50 70 95 120
Cu75C AWG 1 2/0 3/0 4/0
Max. dizka kablov motora, m 100
tienené
Max. dizka kablov motora, 150

Konstrukéna velkost 6

Menovity stratovy vykon 24 V W 31.1

Menovity stratovy vykon vy- w 1350 1650 2250 2700

konového dielu

Minimalna hodnota brzdové- Q 6

ho odporu

Maximalny prierez svoriek Cap M10 s maticou max. 95 mm?

zariadenia Pripoj brzdového odporu M8 max. 70 mm?

Lisované kablové oko DIN 46235

AWG -

Maximalny prierez riadiacich mm? 0.05-25

svoriek AWG 30-12

EURODRIVE

10
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Technické udaje

Vykon 110 — 160 kW

MOVITRAC® LTP-B - trieda filtra EMC C2 podra EN 61800-3

Vykon v kW 110 132 160
IP55/NEMA 12K
MC LTP-B.. 1100-5A3-4-10 1320-5A3-4-10 1600-5A3-4-10
Katalégové &islo 18252303 18252311 18252346
Sietové napatie Uy, podla EN 50160 ) 3xAC380-480+10%
Sietova frekvencia fg, Hz 50/60+5%
Odporucéany prierez sietového kabla mm? 120 150 185
AWG 4/0 - -
Sietové poistky A 250 315 355
Menovity vstupny prud A 205.9 244.5 307.8
Odporuc¢any vykon motora kW 110 132 160
PS 175 200 250
Vystupné napéatie U ... \ 3 x 20 — U
Vystupny prud A 202 240 302
Frekvencia PWM kHz 2/4/6/8 2/4/6 2/4
Rozsah otacok 1/min. -30000 - 0 — +30000
Maximalna vystupna frekvencia Hz 500
Prierez kablov motora Cu 75C mm? 120 150 185
AWG 4/0 - -
Maximalne dizky kablov motora, tienené m 100
Maximalne dizky kablov motora, netienené 150
Konstrukéna velkost 7
Menovity stratovy vykon 24 V W 38.5
Menovity stratovy vykon vykonového dielu W 3300 | 3960 | 4800
Minimélna hodnota brzdového odporu Q 6
Maximalny prierez svoriek zariadenia Cap M10 s maticou max. 95 mm?
Pripoj brzdového odporu M8 max. 70 mm?
Lisované kablové oko DIN 46235
AWG -
Maximalny prierez riadiacich svoriek mm? 0.05-25
AWG 30-12

2
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10.3.4

Vykon 0,75 — 5,5 kW

3-fazovy systém AC 500 — 600 V

Technické udaje
Technické udaje

MOVITRACP® LTP-B - trieda filtra EMC 0 podra EN 61800-3

tienené

Vykon v kW 0.75 1.5 2.2 4 5.5
IP20/NEMA 1
MC LTP-B..| 0008-603-4-00 | 0015-603-4-00 | 0022-603-4-00 | 0040-603-4-00 | 0055-603-4-00
Katalogové Cislo 18251447 18251587 18251714 18410812 18410839
IP66/NEMA 4X
MC LTP-B..| 0008-603-4-10 | 0015-603-4-10 | 0022-603-4-10 | 0040-603-4-10 | 0055-603-4-10
Katalégové Cislo 18251455 18251595 18410804 18410820 18410847
Sietové napatie Uy, podla \% 3 x AC 500 - 600 £ 10 %
EN 50160
Sietova frekvencia fg, Hz 50/60+5 %
Odporuéany prierez sietového mm? 1.5 2.5
kabla AWG 16 14
Sietové poistky A 10/ (6)" 10 16/ (15)"
Menovity vstupny prad A 2.5 3.7 4.9 7.8 10.8
Odporuc¢any vykon motora kW 0.75 1.5 2.2 4 5.5
PS 1 2 3 5 7.5
Vystupné napétie U, \ 3 x 20 — Uy
\ystupny prud A 21 3.1 4.1 | 6.5 9
Frekvencia PWM kHz 2/4/6/8/12
Rozsah otacok 1/min. -30000 - 0 — +30000
Maximalna vystupna frekvencia Hz 500
Prierez kablov motora Cu 75C mm? 1.5 2.5
AWG 16 14
Max. dizka kablov motora, tiene- | m 100
né
Max. dizka kablov motora, ne- 150

Konstrukéna velkost 2

Menovity stratovy vykon 24 V W 8

Menovity stratovy vykon vy- w 22 45 66 120 165
konového dielu

Minimalna hodnota brzdového Q 68

odporu

Maximalny prierez svoriek za- mm? 10

riadenia AWG 8

Maximalny prierez riadiacich mm? 0.056-25

svoriek AWG 30-12

1) Odporuc¢ané hodnoty pre zhodu s UL v zatvorkach

10
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Technické udaje
Technické udaje

Vykon 7,5 — 30 kW

MOVITRAC® LTP-B - trieda filtra EMC 0 podl'a EN 61800-3

netienené

Vykon v kW 7.5 11 15 18.5 22 30
IP20/NEMA 1
MC LTP-B..| 0075-603-4-00 | 0110-603-4-00 | 0150-603-4-00 - - -
Katalégové Cislo| 18410855 18410863 18410871 - - -
IP66/NEMA 4X IP55/NEMA 12K
MC LTP-B..| 0075-603-4-10 | 0110-603-4-10 | 0150-603-4-10 | 0185-603-4-10 | 0220-603-4-10 | 0300-603-4-10
Kataloégové Cislo| 18251951 18252028 18252052 18410898 18252109 18252133
Sietové napatie U, podla \ 3 x AC 500 - 600 + 10 %
EN 50160
Sietova frekvencia f Hz 50/60+5%
Odporucany prierez sieto- | mm? 2.5 4 6 10 14
veého kabla AWG 14 12 10 8 6
Sietové poistky A 20 25/ (30)" 35 40/ (45)V 50/ (60)" 63/ (70)"
Menovity vstupny prud A 14.4 20.6 26.7 34 41.2 49.5
Odporuc¢any vykon motora kW 7.5 11 15 18.5 22 30
PS 10 15 20 25 30 40

Vystupné napéatie U ... \ 3 x 20 — Uy
Vystupny prad A 12 17 22 28 34 43
Frekvencia PWM kHz 2/4/6/8/12
Rozsah otacok 1/min. -30000 - 0 — +30000
Maximalna vystupna Hz 500
frekvencia
Prierez kablov motora mm? 2.5 4 6 10 14
Cu75C AWG 14 12 10 8 6
Max. dizka kablov motora, m 100
tienené
Max. dizka kablov motora, 150

Konsétrukéna velkost 3 3/4? 4
Menovity stratovy vykon w 10 10/16.7% 16.7
24V

Menovity stratovy vykon vy-| W 225 330 450 555 660 900
konového dielu

Minimalna hodnota brzdo- Q 39 22
vého odporu

Maximalny prierez svoriek | mm? 10 10/16? 16
zariadenia AWG 8 8/ 62) 6
Maximalny prierez mm? 0.05-25

riadiacich svoriek AWG 30-12

1) Odporuc¢ané hodnoty pre zhodu s UL v zatvorkach
2) Puzdro IP20: Velkost 3/skrinka IP55: Konstrukéna velkost 4

188  Navod na obsluhu — MOVITRAC® LTP-B

22872264/SK — 09/2016



22872264/SK — 09/2016

Technické udaje
Technické udaje

Vykon 37 — 110 kW

MOVITRAC® LTP-B - trieda filtra EMC 0 podl'a EN 61800-3

netienené

Vykon v kW 37 45 55 75 90 110
IP55/NEMA 12K
MC LTP-B..| 0370-603-4-10 | 0450-603-4-10 | 0550-603-4-10 | 0750-603-4-10 | 0900-603-4-10 | 1100-603-4-10
Katalégové Cislo| 18410901 18252192 18252222 18252257 18252281 18410928
Sietové napatie Ug,, podla \% 3 x AC 500 — 600 + 10 %
EN 50160
Sietova frekvencia fge, Hz 50/60+5%
Odporucany prierez sieto- | mm? 25 35 50 70 95
veho kabla AWG 4 2 1 2/0 3/0
Sietové poistky A 80 100 125/ (150)" 160/ (175)" 200
Menovity vstupny prud A 62.2 75.8 90.9 108.2 127.7 158.4
Odporuéany vykon motora | kW 37 45 55 75 90 110
PS 50 60 75 100 125 150

Vystupné napatie U .. \ 3 x 20 — Ugey
Vystupny prad A 54 65 78 105 130 150
Frekvencia PWM kHz 2/4/6/8/12 2/4/6/8 2/416
Rozsah otacok 1/min. -30000 - 0 — +30000
Maximalna vystupna Hz 500
frekvencia
Prierez kablov motora mm? 25 35 50 70 95
Cu75C AWG 4 2 1 2/0 3/0
Max. dizka kablov motora, | m 100
tienené
Max. dizka kablov motora, 150

Konstrukéna velkost 5 6

Menovity stratovy vykon w 19.8 31.1

24 V

Menovity stratovy vykon w 1110 1350 1650 2250 2700 3300

vykonového dielu

Minimalna hodnota brzdo- Q 22 12 6

vého odporu

Maximalny prierez svoriek | mm? 35 Cap M10 s maticou max. 95 mm?

zariadenia Pripoj brzdového odporu M8 max. 70 mm?

Lisované kablové oko DIN 46235

AWG 2 -

Maximalny prierez mm? 0.05-25

riadiacich svoriek AWG 30_12

1) Odporuc¢ané hodnoty pre zhodu s UL v zatvorkach

EURODRIVE
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1 Technické udaje
Rozsahy vstupného napatia

10.4 Rozsahy vstupného napatia

V zavislosti od modelu a menovitého vykonu si menie koncipované pre priame pri-
pojenie na tieto napatové zdroje:

MOVITRAC® LTP-B

Menovité napitie pod- Vykon Druh pripo- Menovita frekvencia
Fa EN 50160 jenia

200-240V +£10 % 0.75 - 2.2 kW 1-fazovy* 50-60Hz+5%
200-240V+£10 % vSetky 3-fazovy

380-480V 10 %
500-600V =10 %

Pristroje, ktoré sa pripajaju na 3-fazovu siet, su dimenzované na maximalnu nesymet-
riu siete 3 % medzi fazami. Pre napajacie siete s nesymetriou siete viac ako 3 % (ty-
pické v Indii a v &astiach regiénu Azia-Pacifik vratane Ciny) odporuga firma
SEW-EURODRIVE pouzivanie vstupnych Skrtiacich ventilov.

UPOZORNENIE

* Jednofazové meni¢e mozno pripojit’ aj na dve fazy trojfazovej siete 200 — 240 V.

jde

10.5 Pret’azitelnost’

Meni¢ dodava trvaly vystupny prad na 100 %.

Menic

Pret'azitelnost’ zalozena na menovitom pride 60 sekund 2 sekund
menica

MOVITRAC® LTP-B 150 % 175 %
Motory

Pret'azitelnost’ zalozena na menovitom prude 60 sekund 2 sekund
motora

Asynchrénne motory 150 % 175 %
Synchrénne motory 200 % 250 %"

1) Len 200 % pre meni¢ 5.5 kW

Pret'azitelnost’ zalozena na menovitom prude 60 sekund 2 sekund
motora

MGF..2-DSM s MC LTP-B 0015-5A3-4-xx 200 % 220 %
MGF..4-DSM s MC LTP-B 0022-5A3-4-xx 190 % 220 %
MGF..4/XT-DSM" s MC LTP-B 0040-5A3-4-xx %" %"

1) V priprave.
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Technické udaje 1
Varianty pristrojovej skrine a rozmery

10.6 Varianty pristrojovej skrine a rozmery

10.6.1 Varianty pristrojovej skrine
Meni¢ je dostupny v nasledujucich variantoch krytov:
» Skrinka IP20/NEMA 1 na pouZzitie v rozvodnych skriniach
+ Skrinka IP55/NEMA 12K
+ Skrinka IP66/NEMA 4X

Kryt v ochrannom kryti IP55/NEMA 12K a IP66/NEMA 4X je chraneny pre vihkostou a
prachom. To umozfiuje prevadzku menica v interiéri za obtiaznych podmienok. Fun-
kcie menicov su rovnaké.
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Varianty pristrojovej skrine a rozmery

10.6.2 Rozmery
Meni¢ v ochrannom kryti IP20/NEMA 1

Nasledujuce meni¢e maju tu zobrazenu skrinku:

Menovité sietové napatie

Vykon menica

230V 0.75 - 5.5 kW
400V 0.75 - 11 kW
575V 0.75 - 15 kW

( [45

[T~
[SEW]

\—

1234567800020
00000000000

—
fevsee)
R

[

+ + B

0061000

9007204020723723

Rozmer 230 V: 0.75-2.2 kW [230 V: 3 — 5.5 kW
400 V: 0.75-4 kW 400 V: 5.5 - 11 kW
575V: 0.75 - 5.5 kW |575 V: 7.5 — 15 kW

Vyska (A) mm 221 261

Sirka (B) mm 110 131

Hibka (C) mm 185 205

Hmotnost kg 1.8 3.5

a mm 63.0 80.0

b mm 209 247

c mm 23 25.5

d mm 7:00 7.75

Odporucana velkost skrutiek 4 x M4
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Varianty pristrojovej skrine a rozmery

10.6.3 Rozmery
Meni¢ v ochrannom kryti IP66/NEMA 4X

Nasledujuce meni¢e maju tu zobrazenu skrinku:

Menovité sietové napatie Vykon menica
230V 0.75 -4 kW
400 V 0.75-7.5kW
575V 0.75-11 kW
T a - P C - P B
'C‘ 1 [P |
s B —
Q@EE)
] "
o <

o Lp=
‘ ol
9007204021711243
Rozmer 230 V: 0.75-2.2 kW [230V:3-4 kW
400 V: 0.75 - 4 kW 400 V: 5.5 - 7.5 kW
575V:0.75-5.5 kW |575V:7.5—-11 kW
Vyska (A) mm 257 310
Sirka (B) mm 188 211
Hibka (C) mm 239 270
Hmotnost kg 4.8 7.3
a mm 178 200
b mm 200 252
c mm 5 5.5
d mm 28.5 29
Odporucana velkost skrutiek 4 x M4
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Varianty pristrojovej skrine a rozmery

Meni¢ v ochrannom kryti IPS5/NEMA 12K

Nasledujice meni¢e maju tu zobrazenu skrinku:

Menovité sietové napatie Vykon menica
230V 5.5-75 kW
400V 11 - 160 kW
575V 15 - 110 kW
A @} O O @ —‘-B—/ A i =
® @
000
]
IF
X < ® ®
K,M_/
SEW)
2 -1
e e
I || = =
o _ﬁ ﬁ_. A lllllrlll\ " ﬁ_
! LL—J ¢ B

Rozmer 230V:55—-11kW |230V:15-18.5kW [230V:22-45kW [230V:55-75kW
400 V: 11 — 22 kW 400V:30-37kW |400V:45-90kW (400 V: 110 -
575V:15-30 kW |575V:37—45kW |575V: 55110 kw | 160 kW

Vygka (A) | mm 450 540 865 1280

Sirka (B) mm 171 235 330 330

Hibka (C) mm 235 268 335 365

Hmotnost kg 11.5 22.5 47 80

a mm 110 175 200 200

b mm 423 520 840 1255

c mm 61 60 130 130

d mm 8 8 10 10

Odporucana vel- 4 x M8 4 x M10

kost’ skrutiek
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Ochranna funkcia

Ochranna funkcia

Skrat vystupu, faza - faza, faza - zem
Vystupny nadprud
Ochrana proti pretazeniu

— Meni¢ spracovava pretazenie, ako je opisané v Casti
"Pretazitelnost” (— B 190).

Chyba prepatia

— Nastavena je na 123 % maximalneho menovitého napatia menica.
Chyba podpétia

Chyba vplyvom nadmernej teploty

Chyba vplyvom nedostato¢nej teploty

— Meni¢ sa vypne pri teplote menej ako -10 °C.

Vypadok sietovych faz

— Ak niektora z faz trojfazovej siete vypadne na dihSie ako 15 sekund, beziaci
menic sa vypne.

Termicka ochrana motora proti pretazeniu podla NEC (National Electrical Code,
USA)

Vyhodnotenie TF, TH, KTY84 a PT1000
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1 1 Funkéna bezpeénost’ (STO)

Integrovana bezpecnostna technika

11 Funkéna bezpecnost’ (STO)

Bezpecne odpojeny moment sa v dalSom texte oznacuje skratene ako "STO" (Safe
Torque Off).

11.1  Integrovana bezpecnostna technika

Opisovana bezpeténostna technika MOVITRAC © LTP-B sa vyvinula a kontrolovala na
z&klade nasledujucich bezpe€nostnych poziadaviek:

Pouzité normy Bezpecnostna trieda
EN 61800-5-2:2007 SIL 2

EN ISO 13849-1:2006 PL d

EN 61508:2010 ¢ast 1 -7 SIL 2

EN 60204-1:2006 Stop-kategoria 0

EN 62061:2005 SILCL2

Certifikacia STO bola udelena institatom kvality TUV Rheinland. Certifikacia je platna
len pre zariadenia, na ktorych je viditelné logo TUV. Képie certifikatu TUV si mozno
vyziadat u SEW-EURODRIVE.

11.1.1 Bezpecny stav

Pre bezpecnostne orientované pouzitie MOVITRAC® LTP-B je ako bezpeény stav ur-
¢eny odpojeny krutiaci moment. Na tom je zaloZzena zakladna bezpeénostna koncep-
cia.

11.1.2 Bezpecnostna koncepcia

+ 'V pripade nebezpelenstva musi byt ¢o najskdr odstranené potencialne ohrozenie
stroja. Z hladiska nebezpe&nych pohybov je bezpe€nym stavom spravidla pokojo-
vy stav so zamedzenim opéatovného rozbehu.

* Funkcia STO je k dispozicii nezavisle od prevadzkového rezimu a nastaveni para-
metrov.

* Na frekvenénom menici existuje moznost pripojenia externého bezpecnostného
zariadenia Toto zariadenie pri aktivacii pripojenej ovladanej jednotky (napr. tlacidlo
nadzového zastavenia s aretaciou) spusti funkciu STO. Motor volne dobehne a
nachadza sa v stave "Safe Torque Off".

* Pri aktivnej funkcii STO sa predide tomu, aby meni¢ odovzdaval motoru toCivé
pole tvoriace krutiaci moment.

Funkcia bezpe¢éného odpojenia (STO)

Funkcia bezpe¢ného odpojenia zablokuje stupen vykona frekvenéného menica. Takto
sa zabrani tomu, aby krutiace pole vytvarané kratiacim momentom bolo postavené na
motor. Motor volne dobehne.

Znovunabehnutie motora je mozné, ked:

* Medzi STO+ a STO- je napatie 24 V tak, ako je uvedené v kapitole "Prehlad sig-
nalnych svoriek".

» VSetky hlasenia o chybach su potvrdené.
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Funkéna bezpecénost’ (STO)
Integrovana bezpecnostna technika

Pouzivanim funkcie STO existuje moznost integrovat pohon do bezpecnostného sys-
tému, kedze funkcia "bezpecne odpojeného momentu" musi byt Uplne spinena.

Vdaka funkcii STO je pouzitie elektro-mechanickej ochrany so skuSobnymi pomocny-
mi kontaktmi na zistenie bezpe€nostnych funkcii prebyto¢né.

Funkcia "bezpeéne odpojeny moment"

jde

jde

UPOZORNENIE

Funkcia STO brani frekvenénému meni¢u v ne€akanom restarte. Hned ako vstup
STO dostanu platny signal, je mozné (v zavislosti od nastavenia parametrov), Ze sa
automaticky restartuje. Z tohto dévodu nie je mozné funkciu pouzivat na kratkodobé
neelektrické prace (napr. Cistiace alebo udrzbové prace).

Funkcia STO zabudovana do frekvenéného menica je definicia "bezpe¢ne odpojené-
ho momentu" splnena podla IEC 61800-5-2:2007.

Funkcia STO zodpoveda nekontrolovanému zastaveniu podla kategorie 0 (nudzové
zastavenie) IEC 60204-1. Ked je funkcia STO aktivovana, motor sa vypne. Tento po-
stup vypnutia musi suhlasit so systémom, ktorym je motor pohanany.

Funkcia STO je ako metdda odolna proti chybam vhodna aj vtedy, ked nie je k dis-
pozicii signal STO a vyskytli sa chyby na pohone. Frekvenény meni¢ je preskusany
podla uvedenych bezpeénostnych Standardov:

SIL PFH, SFF Predpokladana
Level bezpec-| Pravdepodobnost’ nebezpecen- | Podiel bezpec- zivotnost’
nostnej integ- stva vypadku za hod nych chyb
rity
EN 61800-5-2 2 1.23x10°1/h 50 % 20 rokov
(0.12 % of SIL 2)
PL CCF (%)
Performance Level Vypadok nasledkom spoloénej priciny
EN ISO 13849-1 PLd 1
SILCL
EN 62061 SILCL 2

Upozornenie: Uvedené hodnoty nie su dosiahnuté, ked je frekvenény meni¢ nainstalo-
vany v prostredi, ktorého hrani¢éné hodnoty lezia mimo hodnét uvedenych v kapitole
"Podmienky okolia" (— B 177).

UPOZORNENIE

Aby boli splnené podmienky bezpeéného fungovania systému, su pri niektorych
druhoch pouzitia potrebné dalSie opatrenia. Funkcia STO neponuka brzdu motora.
V pripade, Ze je potrebné motorové brzdenie, je nutné pouZit spomalené bezpec-
nostné relé a/alebo mechanické brzdové zariadenie alebo iny, obdobny postup. Je
nutné urcit, ktoré bezpe€nostné funkcie su pri brzdeni potrebné. Riadenie bfzd meni-
¢a nie je bezpecfnostno-technicky ohodnotené a bez dalSich opatreni na bezpeéné
riadenie brzdy neméze byt pouZité.
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Bezpecénostné funkcie

Nasledujuci obrazok znazorriuje funkciu STO:

A |

\"

2463228171

v Bychlost’

t Cas

t, Okamih, kedy sa aktivuje STO

Oblast odpojenia

Stav STO a diagnostika
Ukazovatel Zobrazenie frekvenéného menica "Inhibit"; Funkcia STO je aktivna na zaklade sig-
frekvenéného nalov na bezpecnostnych vstupoch. Ak sa meni¢a nachadza v chybovom stave, na-
menica miesto "Inhibit" ukazuje prislusné hlasenie o chybe.

Zobrazenie frekvenéného menica "STo-F": Pozri kapitolu "Chybové kody" (— B 88).
Frekvenény Relé frekvenéného menica 1: Ak je P2-15 nastavené na "9", relé sa otvori, ked je akti-
meni¢ — vystupo- vovana funkcia STO.
vé relé

Relé frekvenéného menica 2: Ak je P2-18 nastavené na "9", relé sa otvori, ked je akti-
vovana funkcia STO.

Reakéné éasy funkcie STO

Celkovy reakény Cas je Cas od udalosti relevantnej pre bezpecénost, ktora sa vyskytne
na komponentoch systému (celkovy sucet) az po bezpecny stav (kategoria zastavenia
"0" podla IEC 60204-1).

Reakény cas Opis

<1ms Z ¢asového bodu,

» od ktorého vstupy STO nie su napajané

Do ¢asového bodu,

» od ktorého motor negeneruje ziadny kratiaci moment.

<20 ms Z ¢asového bodu,

+ od ktorého vstupy STO nie su napajané

Do ¢asového bodu,

» od ktorého sa zmeni stav monitorovania STO.

<20 ms Od uznania

» chyby v spinacom obvode STO

Do zobrazenia

» chyby na ukazovateli frekvenéného menica alebo digitalneho vystupu.
Stav: "Frekvenény meni€ v chybe"
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11.1.3 Obmedzenia

4 VYSTRAHA

Bezpelnostna koncepcia je vhodna len pre vykonavanie mechanickych prac na
sucastiach pohananych strojov a zariadeni.

Pri odpojeni signédlu STO je na medziobvode frekvenéného meni¢a nadalej sietové
napatie.

» Pri pracach na elektrickych Castiach systému pohonu vhodnym externym odpaja-
cim zariadenim odpojte napgjacie napatie a zaistite ho pred neZelanym pripo-
jenim napéjania.

» Funkcia STO nepredchadza neocakavanému opatovnému rozbehu. Hned ako
vstupy STO dostanu zodpovedajuci signal, méze déjst k automatickému opatov-
nému rozbehu. Funkcia STO sa nesmie pouzivat na udrzbové a servisné prace.

* Funkcia STO neponuka brzdu motora. Mozné dobehnutie motora nesmie spdsobit’
Ziadne dalSie rizika. Toto treba brat do uvahy pri posudzovani rizika zariadenia/
stroja a prip. zaistit dodatonymi bezpecfnostno-technickymi opatreniami (napr.
bezpelnostny brzdiaci systém).

Pri bezpecnostnych funkciach tykajucich sa aplikacie, ktoré vyzaduju aktivhe one-
skorenie (odbrzdenie) nebezpecenstvo vyvolavajucich pohybov, nemozno pouzit
samotny frekvencny meni¢ bez dodato¢ného brzdného systému!

» Pri prevadzke permanentne magnetizovanych motorov méze vo velmi vynimoc¢-
nych pripadoch vyskytu chyby viacnasobnych vystupnych stupriov déjst k rotacii
rotora o 180°/p (p = pocet parov polov).

UPOZORNENIE

Pri bezpecnostne orientovanom odpojeni napajacieho napatia DC 24 V na svorke 12
(STO aktivované) vzdy nasleduje zabrzdenie brzdy. Riadenie brzdy v menici nie je
bezpe&nostne orientované.

jde
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Funkéna bezpeénost’ (STO)
Bezpecnostno-technické poziadavky

11.2

11.2.1

11.2.2

Bezpecnostno-technické poziadavky

Predpokladom pre bezpeénu prevadzku je spravne napojenie bezpeénostnych funkcii
meni¢a na nadradenu bezpecnostnu funkciu vztahujucu sa na aplikaciu. V kazdom
pripade musi vyrobca zariadenia / stroja vypracovat posudenie rizika vztahujuce sa
na zariadenie / stroj a zohladnit ho pre pouzitie systému pohonu s meniCom.

Za zhodu zariadenia alebo stroja s plathymi bezpeénostnymi ustanoveniami zodpove-
da vyrobca zariadenia alebo stroja a prevadzkovatel.

Dovolené zariadenia:
Vsetky dostupné menic¢e MOVITRAC® LTP-B su vybavené funkciou STO.

Pri inStalacii a prevadzke menica v bezpe&nostne orientovanych aplikaciach su jedno-
znaéne predpisané nasledovné poziadavky.

Poziadavky na skladovanie

Aby sa prediSlo neumyselnému poskodeniu, SEW-EURODRIVE, odporu€¢a menic
ponechat az do okamihu nasadenia v originalnom baleni. Miesto skladovania musi
byt suché a Cisté. Teplotny rozsah na mieste skladovania musi byt medzi -40 °C a
+60 °C.

Poziadavky na instalaciu

POZOR

Zapojenie STO musi byt chranené proti skratom a externym vplyvom, v opaénom
pripade by to mohlo viest k vypadku vstupného signalu STO.

Okrem smernic o zapojeni obvodu STO dodrzujte aj kapitolu "Elektromagneticka
kompatibilita” (— E 38).

Zo zasady su odporucané tienené vedenia Twisted-Pair.
Poziadavky:

+ Bezpectnostné DC 24 V napajacie napatie sa musi viest podla predpisov o elektro-
magnetickej kompatibilite (EMC) takto:

— Mimo priestorov elektrickych zariadeni sa musia pouZit’ tienené kéble, kable
musia byt ulozené trvale (pevne) a musia byt chranené proti poSkodeniu zvon-
ka alebo sa musia urobit rovnocenné opatrenia.

— Vo vnutornych priestoroch elektrickych zariadeni sa mézu pouzit' aj jednozilové
vodice.
— Musia sa dodrzat predpisy platné pre dané pouzitie.

+ BezpodmieneCne dbajte na to, Ze tienenie bezpeénostne orientovaného napaja-
cieho kabla pre DC 24 V musi na oboch koncoch kabla doliehat’ na kostru.

+ Silové vedenia a bezpecnostne orientované riadiace kable sa musia viest od-
delenymi kablami.

+ V kazdom pripade treba zabezpelit, aby sa na bezpecnostne orientovanych
riadiacich vedeniach nemohlo generovat’ Ziadne parazitné napatie.

* Technika kabelaze musi zodpovedat norme EN 60204-1.
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Smu sa pouzivat len uzemnené napatové zdroje s bezpec¢nym oddelenim (PELV)
podla VDEO100 a EN 60204-1. Pritom napatie pri chybe napétia nesmie medzi vy-
stupmi alebo medzi lubovolnym vystupom a uzemnenymi dielcami prekrogit hod-
notu jednosmerného napéatia 60 V.

Bezpecnostne orientované napajacie napatie DC 24 V sa nesmie pouzivat pre
spatné hlasenia.

Na napajanie 24 V STO vstupu je mozné pouzit externé 24 V napéjanie alebo in-
terné 24 V napajanie menica. Ak pouzijete externy zdroj napatia, dlzka vedenia k
menicu nesmie prekrocit 25 metrov.

— Menovité napétie: DC 24 V

— STO Logic High: DC 18 — 30 V (Safe torque off in standby)

— Maximalna spotreba pradu: 100 mA

Pri planovani instalacie sa musia dodrziavat technické udaje frekvenéného meni-
ca.

Pri dimenzovani bezpecnostnych okruhov musite nutne dodrzat 3Specifikované
hodnoty bezpe&nostnych komponentov.

Frekvenéné meniCe s krytim IP20 sa musia v oblasti so stupfiom znedcistenia 1
alebo 2 nainstalovat do skrinového rozvadzaca IP54 (minimalna poziadavka).

Na spojenie bezpecného napdjania 24 V medzi bezpenostnym spinacim za-

riadenim a vstupom STO+ musia byt vyhotovené tak, ze akékolvek chyby budu

vylucené.

Predpoklad chyby "Skrat medzi dvomi lubovolnymi vodiémi" mozno podfa EN ISO

13849-2: 2008 vyludit na zaklade nasledovnych predpokladov.

Vodice su:

— trvalo (pevne) osadené a chranené pred vonkajsimi vplyvmi (napr. kédblovym
kanalom, pancierovou rurou)

— polozené v réznych plastovych vedeniach v ramci jedného elektrického mon-
taZneho priestoru za predpokladu, Ze vedenia, ako aj montazny priestor zodpo-
vedaju prislusnym poziadavkam, pozri EN 60204-1.

— jednotlivo chranené spojenim so zemou.

Predpoklad chyby "Skrat medzi dvomi lubovolnymi vodiémi a nechranenou vonkaj-
Sou Castou alebo zemou alebo spojenim s ochrannym vodi€om" mozno vylucit za
tohto predpokladov:

— Skraty medzi vodi€om a kazdou nechranenou ¢astou v ramci montazneho
priestoru.

11
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11.2.3 Poziadavky na

poziadavky

externé bezpecnostné riadenie
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Alternativne k bezpenostnému riadeniu mozno pouzit bezpeénostné spinacie za-

Bezpec&nostné spinacie zariadenie so schvalenim

Napajanie napatim DC 24 V

Poistky podla udajov vyrobcu bezpeénostného spinacieho zariadenia

Bezpecnostne orientované napajacie napatie DC 24 V

Resetovacie tla€idlo pre manualny reset
Schvaleny ovladaci prvok pre NUDZOVE ZASTAVENIE

riadenie. Platia nasledujuce poZiadavky.

Bezpecnostné riadenie, ako aj dalSie bezpecnostné Ciastkové systémy, musia byt
schvalené minimalne pre bezpecénostnu triedu, ktora sa pozaduje v celom systéme

pre prislusnu bezpeénostnu funkciu aplikacie.

Nasledujuca tabulka uvadza priklad potrebnej bezpe&nostnej triedy bezpelnost-

ného riadenia:

Aplikacia

Poziadavka na bezpecnostné riadenie

Performance-Level (Uroven vykonu) d

podla EN ISO 13849-1

Performance-Level (Urover vykonu) d
podla EN ISO 13849-1

SIL 2 podla EN 61508

Zapojenie bezpecnostného riadenia musi byt vhodné pre zamyslanu bezpecnost-

nu triedu (pozrite dokumentaciu vyrobcu).

— V odpojenom stave nesmu byt na napajacom vedeni ziadne testovacie impul-

zy.

Pre navrh zapojenia treba nutne dodrzat Specifické hodnoty bezpe&nostného

riadenia.
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» Spinacia schopnost bezpecnostného spinacieho zariadenia alebo reléovych vy-
stupov bezpecnostného riadenia musi minimalne zodpovedat maximalnemu dovo-
lenému obmedzenému vystupnému pradu 24 V napajania.

Dodrzujte pokyny vyrobcu tykajuce sa dovoleného zatazenia kontaktov a pripad-
ného potrebného istenia bezpeénostnych kontaktov. Ak nie su k dispozicii Ziadne
pokyny vyrobcu, kontakty sa zaistia 0.6 nasobkom menovitej hodnoty vyrobcom
udavaného maximalneho zatazenia kontaktov.

* Na zarucenie ochrany pred neodakavanym spustenim podla EN 1037 sa musia
bezpelné riadiace systémy navrhovat a pripajat tak, Ze resetovanie ovladacieho
zariadenia nespdsobi opatovny rozbeh. To znamena, Ze k opatovnému rozbehu
smie déjst’ az po manualnom resete bezpecnostného okruhu.

UPOZORNENIE

Riadenie STO vstupov pulznymi signalmi, ako su napr. autotestujuce digitalne vy-
stupy bezpeénostného riadenia, nie si mozné.

jde

11.2.4 Poziadavka na zariadenia bezpe¢nostného spinania

Je potrebné presne dodrzat poziadavky vyrobcov bezpe€nostnych spinacich za-
riadeni, resp. dalSich bezpe&nostnych komponentov (napr. ochrana vystupnych kon-
taktov proti zlepeniu). Pre kladenie kablov platia zakladné poziadavky, ktoré su uve-
dené v tejto dokumentacii.

Je délezité dbat’ na dalSie pokyny vyrobcu bezpecnostného spinacieho zariadenia po-
uzitého pri danej aplik&cii.

Zariadenia bezpeénostného spinania zvolte tak, aby malo miniméalne rovnaké Stan-
dardné bezpecénostné Standardy ako poZadované PL/SIL aplikacie.

Minimalne poziadavky SIL2 alebo PLd SC3 alebo vys$Sej urovne
(s nutenymi kontaktmi).

Pocet vystupnych kontaktov 2 nezavislé

Menovité spinacie napitie 30v DC

Spinaci prad 100 mA

11.2.5 Poziadavky na uvedenie do prevadzky

* Ako dbkaz realizovanych bezpe&nostnych funkcii sa po uspeSnom uvedeni do pre-
vadzky musi vykonat preskiSanie a zdokumentovanie bezpeénostnych funkcii
(validacia).

Pritom sa musia zohladnit obmedzenia bezpe&nostnych funkcii podla kapitoly
"Obmedzenia" (— B 199). Dielce a komponenty, ktoré nie su bezpe&nostne orien-
tované a ovplyviiuju vysledok validacie (napr. brzda motora), sa musia v pripade
potreby odstavit z prevadzky.

« Pre pouzitie MOVITRAC® LTP-B v bezpecénostne orientovanych aplikaciach sa
musia zasadne pri uvadzani do prevadzky vykonat a zaprotokolovat skusky odpa-
jacieho zariadenia a spravneho zapojenia.

11.2.6 Poziadavky na prevadzku

* Prevadzka je dovolena len v rozsahoch uvedenych v technickej Specifikacii. Toto
plati pre externé bezpecnostné riadenie, ako aj pre MOVITRAC® LTP-B
a schvalené doplinky.
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* Vetraky musi byt mozné lubovolne otacat. Chladi€e udrziavajte bez prachu a
necistét.

* Montazny priestor, do ktorého je namontovany meni¢, musi byt Cisty od prachu a
kondenzatu. Bezchybné fungovanie ventilatorov a vzduchovych filtrov sa kontrolu-
je v pravidelnych intervaloch.

+ VsSetky elektrické spoje, ako aj spravny utahovaci moment svoriek, sa musia
pravidelne kontrolovat.

+ Skontrolujte, €i vykonové kable nie su poSkodené.

Testovanie funkcie STO

VZdy pred uvedenim systému do prevadzky preskusajte, i funkcia STO spravne fun-
guje. Vezmite do uvahy takto nastavené zdroje uvolnenia zodpovedajuce nastave-
niam v P71-15.

* 1. Vystupna situacia:
Frekvencny menic€ nie je uvolneny, takze motor sa nachadza v pokojnom stave.
— Vstupy STO uz nie su napajané prudom (ukazovatel frekvenéného menica uka-
zuje "Inhibit")
— Frekvenény meni¢ uvolnite. Vstupy STO eSte stale nie su napajané pradom,
takZe ukazovatel frekvenéného meni€a ukazuje "Inhibit".
* 2. Vystupna situacia:
Frekvenény menic je uvolneny. Motor sa toéi.
— Nastavte vstupy STO do beznapatového stavu.

— Skontrolujte, &i je na ukazovateli frekvenéného menica zobrazeny "Inhibit",
motor zastavi a prevadzka prebieha podla kapitol "Funkcia bezpe¢ného
odpojenia (STO)" (— B 196) a "Stav STO a diagnostika" (— B 198).

Udrzba funkcie STO

Bezchybné fungovanie bezpecnostnych funkcii kontrolujte v pravidelnych intervaloch
(aspon raz rocne). Intervaly skusok sa urcia na zaklade posudenia rizika.

Zaroven po kazdej zmene bezpecnostného systému alebo po udrzbarskych pracach
skontrolujte funkciu STO na intaktnost.

Pri vyskyte hlaseniach o chybe si ich vyznam najdite v kapitole "Servis a chybové
kody" (— B 110).
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11.3  Varianty nadstavieb
11.3.1 VSeobecné pokyny

VSeobecne plati, ze vSetky varianty pripojenia uvedené v tejto dokumentacii su
pripustné len pre bezpecnostné aplikacie, ked je spineny zakladny bezpecnostny kon-
cept. To znamena, ze za vSetkych okolnosti sa musi zabezpedit, aby sa spinanie DC
24 V bezpecnostnych vstupov riadilo externym bezpecnostnym spinacim zariadenim
alebo bezpe€nostnym riadenim, a tak sa znemoznil samocinny opatovny rozbeh.

Pre zakladny vyber, inStalaciu a pouzivanie bezpecnostnych komponentov, ako napr.
bezpe&nostny spinag, spinaé NUDZOVEHO ZASTAVENIA atd. a dovolenych varian-
tov pripojenia sa musia splnit’ vSetky bezpe€nostno-technické podmienky kapitol 2, 3
a 4 tejto dokumentacie.

Schémy zapojenia su principialne schémy zapojenia, ktoré sa obmedzuju vyluéne na
to, aby zobrazili bezpe&nostnu(é) funkciu(e) s potrebnymi relevantnymi komponentmi.
Kvoli lepSiemu prehlfadu sa nezobrazuju také zapojenia, ktoré sa spravidla musia rea-
lizovat dodatoCne, aby napr. zabezpecili ochranu pred dotykom, zvladli podpatia
a prepatia, odhalili chyby izolacie, spojenia a skraty napr. na externe poloZenych ve-
deniach alebo zarugili potrebnu odolnost' vodi rudeniu elektromagnetickymi vplyvmi.

Pripoje na MOVITRAC® LTP-B

Nasledujuci obrdzok zobrazuje prehfad signalovych svoriek.
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11.3.2 Odpojenie jedného pohonu

STO podla PL d (EN ISO 13849-1)
Priebeh je takyto:
*  Vstup STO 12 sa odpoji.
» Motor dobehne, pokial nie je k dispozicii brzda.

STO - bezpeéné vypnutie momentu (EN 61800-5-2)
A

\

>
\j

18014406471159051
*  Bezpecnostny vstup (svorka 12)
n Otacky
UPOZORNENIE
i Zobrazené odpojenia STO sa mbézu pouzit az do PL d podla EN ISO 13849-1 pri zo-

hladneni kapitoly "Poziadavky na pristroje bezpe€nostného spinania" (— B 203).

Binarne riadenie s bezpecnostnym spinacim zariadenim pri externom 24 V napajani.

Siet Nadradena riadiaca
— +24V jednotka
Nudzové
] GND zastavenie pLc
—f | our
Hlavné svorky
LTP-B
Odozva
Nudzové zastavenie X
J 1 = Uvolnenie
Pristroj bezpe¢nostného I$l Reset 0 = Stop
spinacieho riadenia & - M
[ .
°
o
°
°
= *i *************** i ==——4(12) sTo+
v v
- - - - - ———————=x STO -
il ®

36028805542448523
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Binarne riadenie s bezpeénostnym spinacim zariadenim s internym 24 V napajanim.

Siet 24V Nadr’c}gs:iﬂgdiaca

Star1| PLC

Nudzové
zastavenie

—f k- N[ out
Hlavné svorky
LTP-B
24V
‘ Qdozva @ 1 = Uvolnenie
Nudzové zastavenie — 0 = Stop
Pristroj bezpecnostného ‘*‘7, Reset :
spinacieho riadenia * i °
o
@ oV
,TT 77777777777777777 N r > sTO
I S ¥ S @ stor
L (13) sto-
36028805542458635
UPOZORNENIE

Pri jednokanalovom odpojeni treba prijat urcité chybové predpoklady a zvladnut ich
vylu¢enim chyby. DodrzZiavajte kapitolu "PouZitie pristrojov bezpeénostného
spinania" (— B 203).

jde

S$S1(c) podla PL d (EN ISO 13849-1)
Priebeh je takyto:
» Svorka 2 sa odpoji, napr. pri nidzovom zastaveni.

+  Podas bezpeé&nostného &asu t, motor zniZuje svoje otacky pozdiz rampy az do za-
stavenia.

* Po uplynuti t, sa odpoji bezpecnostny vstup svorky 12. Bezpec¢ny Cas t, musi byt
naprojektovany tak, aby sa motor v tomto ¢ase zastavil.

SS1(c) — Bezpeéné zastavenie 1 (EN 61800-5-2)

A
2* }
12** ‘ ‘ t
" 3\3 t
: t4 : t—
e
18014407035653003
* Binarny vstup 1 (svorka 2)
** Bezpecnostny vstup (svorka 12)
n Otacky
UPOZORNENIE

Zobrazené odpojenia SS1(c) sa mdézu pouzit az do PL d podla EN ISO 13849-1 pri
zohladneni kapitoly "Poziadavky na pristroje bezpe¢nostného spinania”" (— & 203).

jde
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Varianty nadstavieb

Funkéna bezpeénost’ (STO)

Binarne riadenie s bezpeénostnym spinacim zariadenim pri externom 24 V napajani.

Siet

Nadradena riadiaca

*24v jednotka
Nudzové
GND zastavenie PLC
—F [ our
4
Odozva
Nudzové zastavenie
Pristroj bezpe¢nostného ¢|,J Reset
spinacieho riadenia ¢| -
111
—

Hlavné svorky
LTP-B

Binarne riadenie s bezpecnostnym spinacim zariadenim s internym 24 V napéajanim.

Siet

1 = Uvolnenie
0 = Stop

©0o0o0o0

@ ov
o

o

@ STO+
(13) sto-

Nadradena riadiaca

27021606288081419

+24V jednotka
Nudzové
zaust:x%ﬁie pLC
(I_\/ - ouT
Hlavné svorky
LTP-B
() 2av
| O('iozva' . 1 = Uvolnenie
Nudzové zastavenie —1 0 = Stop
Pristroj bezpe¢nostného ‘*’j Reset :
spinacieho riadenia °
t1
* :
o
@ ov
7777777777777777777 °
l’r\j j [ ’4 2
STO+
S N ——— R
L () sto-
27021606288091915

jde

pripadnu

chybu.

spinania" (— B 203).

Dodrziavajte  kapitolu

Pri jednokanalovom odpojeni treba prijat urcité chybové predpoklady a vyluéit
"Pouzitie pristrojov bezpelnostného

2()8 | Navod na obsluhu — MOVITRAC® LTP-B
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Funkéna bezpecénost’ (STO)
Bezpecnostné charakteristiky

11.4 Bezpecénostné charakteristiky
Charakteristiky podra: EN 61800-5-2 EN ISO 13849-1 EN 62061
Klasifikacia / normali- SIL 2 PL d (Performance Level) SILCL 2

zacny zaklad

(Safety Integrity Level)

(hodnota PFHd)"

1.23 x10° 1/h

Dizka pouzivania / Mis-
sion time

20 rokov, potom sa komponent musi nahradit novym.

Intervaly
testov

skusobnych

20 rokov

20 rokov

Bezpeclny stav

Odpojeny krutiaci moment (STO)

Bezpeclnostné funkcie

STO, SS12 podla EN 61800-5-2

1) Pravdepodobnost nebezpecného vypadku za hodinu.

2) S vhodnym externym riadenim

11.5 Signalova svorkovnica bezpec¢nostnych kontaktov pre STO

MOVITRAC® LTP-B Svorka |Funkcia |VSeobecné parametre elektroniky

Bezpecnostny kontakt 12 STO+ |DC +24 V vstup, max. 100 mA, bezpecnostny kontakt STO
13 STO- |Referenény potencial pre DC +24 V vstup

Pov. prierez vedenia Jedna Zila na svorku: 0.05 — 2.5 mm? (AWG 30 — 12).

Min. Typické Max.
Rozsah vstupného napatia DC 18V DC 24V DC30V
Cas pre zablokovanie koncového - - 1ms
stupna
Cas do zobrazenia Inhibit na displeji - - 20 ms
pri aktivnom STO
Cas do zistenia a zobrazenia chyby - - 20 ms

doby spinania STO

UPOZORNENIE

j=de

Riadenie STO vstupov pulznymi signalmi, ako su napr. autotestujuce digitalne vy-
stupy bezpecnostné riadenia, nie suU mozné.

11
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12 Vyhlasenie o zhode

Vyhlasenie o zhode EU

Preklad originalneho dokumentu 901790212/SK

SEW-EURODRIVE GmbH & Co. KG
Ernst-Blickle-StraRe 42, D-76646 Bruchsal

prehlasuje vo vyluénej zodpovednosti zhodu nasledujucich vyrobkov

Frekvenény meni¢ produktového radu MOVITRAC® LTP-B
podla
Smernica o strojoch 2006/42/ES

(L 157, 9.6.2006, 24-86)

Toto zahffia spinenie bezpecnostnych cielov pre "Dodavku elektrickej energie” podfa prilohy I €. 1.5.1 podla smernice o
nizkom napati 73/23/EHS — poznamka: aktualne platna je 2014/35/EU (od 20.04.2016).

Smernica o EMC 2014/30/EU 4)
(L 96, 29.03.2014, 79-106)

Smernica RoHS 2011/65/ES
(L 174,1.7.2011, 88-110)

pouzité harmonizované normy: EN 61800-5-1:2007

EN 61800-3:2004/A1:2012
EN 61800-5-2:2007
EN 50581:2012

4) Uvedené vyrobky nie su v zmysle Smernice o EMC samostatne prevadzkovatelné vyrobky. AZ po zacleneni vyrobkov do
komplexného systému sa méze tento systém posudit ohladne EMC. Posudenie bolo preukazané pre typicku konstelaciu

zariadenia.
Bruchsal 7.7.2016
Miesto Datum Johann Soder

Technicky riaditel a) b)

a) Splnomocnenec pre vyhotovenie tohto vyhlasenia v mene vyrobcu
b) Autorizovany zastupca zostavenie technickych podkladov s rovnakou adresou ako vyrobca
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13 Zoznam adries
|Nemecko
Hlavné zastupenie Bruchsal SEW-EURODRIVE GmbH & Co KG Tel. +49 7251 75-0
Vyrobny zavod Ernst-Blickle-Stralle 42 Fax +49 7251 75-1970
Distribucia 76646 Bruchsal http://www.sew-eurodrive.de
Adresa postovej schranky sew@sew-eurodrive.de
Postfach 3023 — D-76642 Bruchsal
Vyrobny zavod / Bruchsal SEW-EURODRIVE GmbH & Co KG Tel. +49 7251 75-0
Priemyselnych prevo- Christian-Pahr-Str. 10 Fax +49 7251 75-2970
doviek 76646 Bruchsal
Vyrobny zavod Graben SEW-EURODRIVE GmbH & Co KG Tel. +49 7251 75-0
Ernst-Blickle-Stral3e 1 Fax +49 7251-2970
76676 Graben-Neudorf
Adresa postovej schranky
Postfach 1220 — D-76671 Graben-Neudorf
Ostringen SEW-EURODRIVE GmbH & Co KG, Werk Tel. +49 7253 9254-0
Ostringen Fax +49 7253 9254-90
Franz-Gurk-Stralle 2 oestringen@sew-eurodrive.de
76684 Ostringen
Service Competence  Mechanics/ SEW-EURODRIVE GmbH & Co KG Tel. +49 7251 75-1710

Center Mechatronics

Ernst-Blickle-Stralle 1
76676 Graben-Neudorf

Fax +49 7251 75-1711
scc-mechanik@sew-eurodrive.de

Elektronika SEW-EURODRIVE GmbH & Co KG Tel. +49 7251 75-1780
Ernst-Blickle-Stralle 42 Fax +49 7251 75-1769
76646 Bruchsal scc-elektronik@sew-eurodrive.de
Drive Technology Sever SEW-EURODRIVE GmbH & Co KG Tel. +49 5137 8798-30
Center Alte Ricklinger StralRe 40-42 Fax +49 5137 8798-55
30823 Garbsen (Hannover) dtc-nord@sew-eurodrive.de
Vychod SEW-EURODRIVE GmbH & Co KG Tel. +49 3764 7606-0
Dankritzer Weg 1 Fax +49 3764 7606-30
08393 Meerane (Zwickau) dtc-ost@sew-eurodrive.de
Juh SEW-EURODRIVE GmbH & Co KG Tel. +49 89 909552-10
DomagkstralRe 5 Fax +49 89 909552-50
85551 Kirchheim (Miinchen) dtc-sued@sew-eurodrive.de
Zapad SEW-EURODRIVE GmbH & Co KG Tel. +49 2173 8507-30
Siemensstralie 1 Fax +49 2173 8507-55
40764 Langenfeld (Disseldorf) dtc-west@sew-eurodrive.de
Drive Center Berlin SEW-EURODRIVE GmbH & Co KG Tel. +49 306331131-30
Alexander-Meif3ner-Stralle 44 Fax +49 306331131-36
12526 Berlin dc-berlin@sew-eurodrive.de
Ludwigshafen SEW-EURODRIVE GmbH & Co KG Tel. +49 7251 75 3759
c/o BASF SE Fax +49 7251 75 503759
Gebaude W130 Raum 101 dc-ludwigshafen@sew-eurodrive.de
67056 Ludwigshafen
Saarland SEW-EURODRIVE GmbH & Co KG Tel. +49 6831 48946 10
Gottlieb-Daimler-Stralie 4 Fax +49 6831 48946 13
66773 Schwalbach Saar — Hulzweiler dc-saarland@sew-eurodrive.de
Ulm SEW-EURODRIVE GmbH & Co KG Tel. +49 7348 9885-0
Dieselstralle 18 Fax +49 7348 9885-90
89160 Dornstadt dc-ulm@sew-eurodrive.de
Wiirzburg SEW-EURODRIVE GmbH & Co KG Tel. +49 931 27886-60

Nurnbergerstral’e 118
97076 Wirzburg-Lengfeld

Fax +49 931 27886-66
dc-wuerzburg@sew-eurodrive.de

Drive Service Hotline / 24-hodinova telefonicka pohotovostna sluzba

0 800 SEWHELP
0800 7394357

Francuzsko

Vyrobny zavod Haguenau SEW-USOCOME Tel. +33 3 88 73 67 00

Distribucia 48-54 route de Soufflenheim Fax +33 3 88 73 66 00

Servis B. P. 20185 http://www.usocome.com
67506 Haguenau Cedex sew@usocome.com

Vyrobny zavod Forbach SEW-USOCOME Tel. +33 3 87 29 38 00

Zone industrielle
Technopdle Forbach Sud
B. P. 30269

57604 Forbach Cedex
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Francuzsko
Brumath SEW-USOCOME Tel. +33 3 88 37 48 00
1 Rue de Bruxelles
67670 Mommenheim Cedex
Montazny zavod Bordeaux SEW-USOCOME Tel. +33 5 57 26 39 00
Distribucia Parc d'activités de Magellan Fax +33 5 57 26 39 09
Servis 62 avenue de Magellan — B. P. 182
33607 Pessac Cedex
Lyon SEW-USOCOME Tel. +33 4 74 99 60 00
75 rue Antoine Condorcet Fax +33 4 74 99 60 15
38090 Vaulx-Milieu
Nantes SEW-USOCOME Tel. +33 240 78 42 00
Parc d’activités de la forét Fax +33 240 78 42 20
4 rue des Fontenelles
44140 Le Bignon
Paris SEW-USOCOME Tel. +33 164 42 40 80
Zone industrielle Fax +33 1 64 42 40 88
2 rue Denis Papin
77390 Verneuil I'Etang
Alzirsko
Distribucia Alzir REDUCOM Sarl Tel. +213 21 8214-91
16, rue des Fréres Zaghnoune Fax +213 21 8222-84
Bellevue http://www.reducom-dz.com
16200 El Harrach Alger info@reducom-dz.com
Argentina
Montazny zavod Buenos Aires SEW EURODRIVE ARGENTINA S.A. Tel. +54 3327 4572-84
Distribucia Ruta Panamericana Km 37.5, Lote 35 Fax +54 3327 4572-21
(B1619IEA) Centro Industrial Garin http://www.sew-eurodrive.com.ar
Prov. de Buenos Aires sewar@sew-eurodrive.com.ar
Australia
Montazny zavod Melbourne SEW-EURODRIVE PTY. LTD. Tel. +61 3 9933-1000
Distribucia 27 Beverage Drive Fax +61 3 9933-1003
Servis Tullamarine, Victoria 3043 http://www.sew-eurodrive.com.au
enquires@sew-eurodrive.com.au
Sydney SEW-EURODRIVE PTY. LTD. Tel. +61 2 9725-9900
9, Sleigh Place, Wetherill Park Fax +61 2 9725-9905
New South Wales, 2164 enquires@sew-eurodrive.com.au
Bangladés
Distribucia Bangladés SEW-EURODRIVE INDIA PRIVATE LIMITED Tel. +88 01729 097309
345 DIT Road salesdhaka@seweurodrivebangladesh.com
East Rampura
Dhaka-1219, Bangladesh
Belgicko
Montazny zavod Brusel SEW-EURODRIVE n.v./s.a. Tel. +32 16 386-311
Distribucia Researchpark Haasrode 1060 Fax +32 16 386-336
Servis Evenementenlaan 7 http://www.sew-eurodrive.be
3001 Leuven info@sew-eurodrive.be
Service Competence  Priemyselnych SEW-EURODRIVE n.v./s.a. Tel. +32 84 219-878
Center prevodoviek Rue de Parc Industriel, 31 Fax +32 84 219-879
6900 Marche-en-Famenne http://www.sew-eurodrive.be
service-IG@sew-eurodrive.be
Bielorusko
Distribucia Minsk Foreign unitary production enterprise SEW- Tel. +375 17 298 47 56 / 298 47 58
EURODRIVE Fax +375 17 298 47 54
RybalkoStr. 26 http://www.sew.by
220033 Minsk sales@sew.by
Brazilia
Vyrobny zavod Sé&o Paulo SEW-EURODRIVE Brasil Ltda. Tel. +55 19 3835-8000
Distribucia Estrada Municipal José Rubim, 205 — Rodovia sew@sew.com.br
Servis Santos Dumont Km 49

Indaiatuba — 13347-510 — SP
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Brazilia
Montazny zavod Rio Claro SEW-EURODRIVE Brasil Ltda. Tel. +55 19 3522-3100
Distribucia Rodovia Washington Luiz, Km 172 Fax +55 19 3524-6653
Servis Condominio Industrial Conpark montadora.rc@sew.com.br
Caixa Postal: 327
13501-600 — Rio Claro / SP
Joinville SEW-EURODRIVE Brasil Ltda. Tel. +55 47 3027-6886
Rua Dona Francisca, 12.346 — Pirabeiraba Fax +55 47 3027-6888
89239-270 — Joinville / SC filial.sc@sew.com.br
Bulharsko
Distribucia Sofia BEVER-DRIVE GmbH Tel. +359 2 9151160
Bogdanovetz Str.1 Fax +359 2 9151166
1606 Sofia bever@bever.bg
Ceska republika
Montazny zavod Hostivice SEW-EURODRIVE CZ s.r.0. Tel. +420 255 709 601
Distribucia Florianova 2459 Fax +420 235 350 613
Servis 253 01 Hostivice http://www.sew-eurodrive.cz
sew@sew-eurodrive.cz
Drive Service +420 800 739 739 (800 SEW SEW) Servis
Hotline /24- Tel. +420 255 709 632
hodinova te- Fax +420 235 358 218
lefonicka poho- servis@sew-eurodrive.cz
tovostna sluz-
ba
Chorvatsko
Distribucia Zahreb KOMPEKS d. o. o. Tel. +385 1 4613-158
Servis Zeleni dol 10 Fax +385 1 4613-158
10 000 Zagreb kompeks@inet.hr
Cile
Montazny zavod Santiago SEW-EURODRIVE CHILE LTDA Tel. +56 2 2757 7000
Distribucia Las Encinas 1295 Fax +56 2 2757 7001
Servis Parque Industrial Valle Grande http://www.sew-eurodrive.cl
LAMPA ventas@sew-eurodrive.cl
Santiago de Chile
Adresa postovej schranky
Casilla 23 Correo Quilicura - Santiago - Chile
|Cina
Vyrobny zavod Tchien-tin SEW-EURODRIVE (Tianjin) Co., Ltd. Tel. +86 22 25322612
Montazny zavod No. 78, 13th Avenue, TEDA Fax +86 22 25323273
Distribucia Tianjin 300457 http://www.sew-eurodrive.cn
Servis info@sew-eurodrive.cn
Montazny zavod Suzhou SEW-EURODRIVE (Suzhou) Co., Ltd. Tel. +86 512 62581781
Distribucia 333, Suhong Middle Road Fax +86 512 62581783
Servis Suzhou Industrial Park suzhou@sew-eurodrive.cn
Jiangsu Province, 215021
Kanton SEW-EURODRIVE (Guangzhou) Co., Ltd. Tel. +86 20 82267890
No. 9, JunDa Road Fax +86 20 82267922
East Section of GETDD guangzhou@sew-eurodrive.cn
Guangzhou 510530
Shenyang SEW-EURODRIVE (Shenyang) Co., Ltd. Tel. +86 24 25382538
10A-2, 6th Road Fax +86 24 25382580
Shenyang Economic Technological Develop-  shenyang@sew-eurodrive.cn
ment Area
Shenyang, 110141
Taiyuan SEW-EURODRIVE (Taiyuan) Co,. Ltd. Tel. +86-351-7117520
No.3, HuaZhang Street, Fax +86-351-7117522
TaiYuan Economic & Technical Development taiyuan@sew-eurodrive.cn
Zone
ShanXi, 030032
Wu-chan SEW-EURODRIVE (Wuhan) Co., Ltd. Tel. +86 27 84478388

10A-2, 6th Road
No. 59, the 4th Quanli Road, WEDA
430056 Wuhan

Fax +86 27 84478389
wuhan@sew-eurodrive.cn
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Cina
Si-an SEW-EURODRIVE (Xi'An) Co., Ltd. Tel. +86 29 68686262
No. 12 Jinye 2nd Road Fax +86 29 68686311
Xi'An High-Technology Industrial Development xian@sew-eurodrive.cn
Zone
Xi'‘An 710065
Distribucia Hong Kong SEW-EURODRIVE LTD. Tel. +852 36902200
Servis Unit No. 801-806, 8th Floor Fax +852 36902211
Hong Leong Industrial Complex contact@sew-eurodrive.hk
No. 4, Wang Kwong Road
Kowloon, Hong Kong
Dansko
Montazny zavod Kodan SEW-EURODRIVEA/S Tel. +45 43 95 8500
Distribucia Geminivej 28-30 Fax +45 43 9585-09
Servis 2670 Greve http://www.sew-eurodrive.dk
sew@sew-eurodrive.dk
Egypt
Distribucia Kahira Copam Egypt Tel. +202 44812673 / 79 (7 lines)
Servis for Engineering & Agencies Fax +202 44812685
Building 10, Block 13005, First Industrial Zone, http://www.copam-egypt.com
Obour City Cairo copam@copam-egypt.com
Esténsko
Distribucia Tallin ALAS-KUUL AS Tel. +372 6593230
Reti tee 4 Fax +372 6593231
75301 Peetri kiila, Rae vald, Harjumaa http://www.alas-kuul.ee
veiko.soots@alas-kuul.ee
Filipiny
Distribucia Makati P.T. Cerna Corporation Tel. +63 2 519 6214
4137 Ponte St., Brgy. Sta. Cruz Fax +63 2 890 2802
Makati City 1205 mech_drive_sys@ptcerna.com
http://www.ptcerna.com
Finsko
Montazny zavod Hollola SEW-EURODRIVE OY Tel. +358 201 589-300
Distribucia Vesimaentie 4 Fax +358 3 780-6211
Servis 15860 Hollola http://www.sew-eurodrive.fi
sew@sew.fi
Servis Hollola SEW-EURODRIVE OY Tel. +358 201 589-300
Keskikankaantie 21 Fax +358 3 780-6211
15860 Hollola http://www.sew-eurodrive.fi
sew@sew.fi
Vyrobny zavod Karkkila SEW Industrial Gears Oy Tel. +358 201 589-300
Montazny zavod Santasalonkatu 6, PL 8 Fax +358 201 589-310
03620 Karkkila, 03601 Karkkila http://www.sew-eurodrive.fi
sew@sew.fi
Gabon
Distribucia Libreville SEW-EURODRIVE SARL Tel. +241 03 28 81 55
183, Rue 5.033.C, Lalala a droite +241 06 54 81 33
P.O. Box 15682 http://www.sew-eurodrive.cm
Libreville sew@sew-eurodrive.cm
Grécko
Distribucia Atény Christ. Boznos & Son S.A. Tel. +30 2 1042 251-34
12, K. Mavromichali Street Fax +30 2 1042 251-59
P.O. Box 80136 http://www.boznos.gr
18545 Piraeus info@boznos.gr
Holandsko
Montazny zavod Rotterdam SEW-EURODRIVE B.V. Tel. +31 10 4463-700
Distribucia Industrieweg 175 Fax +31 10 4155-552
Servis 3044 AS Rotterdam Servis: 0800-SEWHELP

Postbus 10085
3004 AB Rotterdam
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India
Sidlo Vadodara SEW-EURODRIVE India Private Limited Tel. +91 265 3045200
Montazny zavod Plot No. 4, GIDC Fax +91 265 3045300
Distribucia POR Ramangamdi * Vadodara - 391 243 http://www.seweurodriveindia.com
Servis Gujarat salesvadodara@seweurodriveindia.com
Montazny zavod Chennai SEW-EURODRIVE India Private Limited Tel. +91 44 37188888
Distribucia Plot No. K3/1, Sipcot Industrial Park Phase Il Fax +91 44 37188811
Servis Mambakkam Village saleschennai@seweurodriveindia.com
Sriperumbudur - 602105
Kancheepuram Dist, Tamil Nadu
Pune SEW-EURODRIVE India Private Limited Tel. +91 21 35 628700
Plant: Plot No. D236/1, Fax +91 21 35 628715
Chakan Industrial Area Phase- I, salespune@seweurodriveindia.com
Warale, Tal- Khed,
Pune-410501, Maharashtra
Indonézia
Distribucia Medan PT. Serumpun Indah Lestari Tel. +62 61 687 1221
JI.Pulau Solor no. 8, Kawasan Industri Medan Fax +62 61 6871429 / +62 61 6871458 / +62
Il 61 30008041
Medan 20252 sil@serumpunindah.com
serumpunindah@yahoo.com
http://www.serumpunindah.com
Jakarta PT. Cahaya Sukses Abadi Tel. +62 21 65310599
Komplek Rukan Puri Mutiara Blok A no 99, Fax +62 21 65310600
Sunter csajkt@cbn.net.id
Jakarta 14350
Jakarta PT. Agrindo Putra Lestari Tel. +62 21 2921-8899
JL.Pantai Indah Selatan, Komplek Sentra In-  Fax +62 21 2921-8988
dustri Terpadu, Pantai indah Kapuk Tahap Ill, aplindo@indosat.net.id
Blok E No. 27 http://www.aplindo.com
Jakarta 14470
Surabaya PT. TRIAGRI JAYA ABADI Tel. +62 31 5990128
JI. Sukosemolo No. 63, Galaxi Bumi Permai Fax +62 31 5962666
G6 No. 11 sales@triagri.co.id
Surabaya 60111 http://www.triagri.co.id
Surabaya CV. Multi Mas Tel. +62 31 5458589
JI. Raden Saleh 43A Kav. 18 Fax +62 31 5317220
Surabaya 60174 sianhwa@sby.centrin.net.id
http://www.cvmultimas.com
irsko
Distribucia Dublin Alperton Engineering Ltd. Tel. +353 1 830-6277
Servis 48 Moyle Road Fax +353 1 830-6458
Dublin Industrial Estate http://www.alperton.ie
Glasnevin, Dublin 11 info@alperton.ie
Island
Distribucia Reykjavik Varma & Vélaverk ehf. Tel. +354 585 1070
Knarrarvogi 4 Fax +354 585)1071
104 Reykjavik http://www.varmaverk.is
vov@vov.is
Izrael
Distribucia Tel-Aviv Liraz Handasa Ltd. Tel. +972 3 5599511
Ahofer Str 34B / 228 Fax +972 3 5599512
58858 Holon http://www.liraz-handasa.co.il
office@liraz-handasa.co.il
Japonsko
Montazny zavod Iwata SEW-EURODRIVE JAPAN CO., LTD Tel. +81 538 373811
Distribucia 250-1, Shimoman-no, Fax +81 538 373814
Servis Iwata http://www.sew-eurodrive.co.jp

Shizuoka 438-0818

sewjapan@sew-eurodrive.co.jp
hamamatsu@sew-eurodrive.co.jp
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Juhoafricka republika

Montazny zavod
Distribucia
Servis

Johannesburg SEW-EURODRIVE (PROPRIETARY) LIMITED Tel. +27 11 248-7000

Eurodrive House

Cnr. Adcock Ingram and Aerodrome Roads

Aeroton Ext. 2
Johannesburg 2013
P.O.Box 90004
Bertsham 2013

Fax +27 11 248-7289
http://www.sew.co.za
info@sew.co.za

Kapské Mesto

SEW-EURODRIVE (PROPRIETARY) LIMITED Tel. +27 21 552-9820

Rainbow Park
Cnr. Racecourse & Omuramba Road

Fax +27 21 552-9830
Telex 576 062

Montague Gardens bgriffiths@sew.co.za
Cape Town
P.O.Box 36556
Chempet 7442
Durban SEW-EURODRIVE (PROPRIETARY) LIMITED Tel. +27 31 902 3815
48 Prospecton Road Fax +27 31 902 3826
Isipingo cdejager@sew.co.za
Durban
P.O. Box 10433, Ashwood 3605
Nelspruit SEW-EURODRIVE (PROPRIETARY) LIMITED Tel. +27 13 752-8007
7 Christie Crescent Fax +27 13 752-8008
Vintonia robermeyer@sew.co.za
P.O.Box 1942
Nelspruit 1200
Juzna Koérea
Montazny zavod Ansan SEW-EURODRIVE KOREA CO., LTD. Tel. +82 31 492-8051
Distribucia 7, Dangjaengi-ro, Fax +82 31 492-8056
Servis Danwon-gu, http://www.sew-eurodrive.kr
Ansan-si, Gyeonggi-do, Zip 425-839 master.korea@sew-eurodrive.com
Pusan SEW-EURODRIVE KOREA CO., LTD. Tel. +82 51 832-0204
28, Noksansandan 262-ro 50beon-gil, Fax +82 51 832-0230
Gangseo-gu,
Busan, Zip 618-820
Kamerun
Distribucia Douala SEW-EURODRIVE S.AR.L. Tel. +237 23339 02 10
Ancienne Route Bonabéri Fax +237 233 39 02 10
Adresa postovej schranky info@sew-eurodrive-cm
B.P 8674
Douala-Cameroun
Kanada
Montazny zavod Toronto SEW-EURODRIVE CO. OF CANADA LTD. Tel. +1 905 791-1553
Distribucia 210 Walker Drive Fax +1 905 791-2999
Servis Bramalea, ON L6T 3W1 http://www.sew-eurodrive.ca
|.watson@sew-eurodrive.ca
Vancouver SEW-EURODRIVE CO. OF CANADA LTD. Tel. +1 604 946-5535
Tilbury Industrial Park Fax +1 604 946-2513
7188 Honeyman Street b.wake@sew-eurodrive.ca
Delta, BC V4G 1G1
Montreal SEW-EURODRIVE CO. OF CANADA LTD. Tel. +1 514 367-1124
2555 Rue Leger Fax +1 514 367-3677
Lasalle, PQ H8N 2V9 a.peluso@sew-eurodrive.ca
Kazachstan
Distribucia Alma-Ata SEW-EURODRIVE LLP Tel. +7 (727) 350 5156
291-291A, Tole bi street Fax +7 (727) 350 5156
050031, Almaty http://www.sew-eurodrive.kz
sew@sew-eurodrive.kz
Taskent SEW-EURODRIVE LLP Tel. +998 71 2359411
Representative office in Uzbekistan Fax +998 71 2359412
96A, Sharaf Rashidov street, http://www.sew-eurodrive.uz
Tashkent, 100084 sew@sew-eurodrive.uz
Ulanbatar IM Trading LLC Tel. +976-77109997

Narny zam street 62
Sukhbaatar district,
Ulaanbaatar 14230
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Kena
Distribucia Nairobi SEW-EURODRIVE Pty Ltd Tel. +254 791 398840
Transnational Plaza, 5th Floor http://www.sew-eurodrive.co.tz
Mama Ngina Street info@sew.co.tz
P.O. Box 8998-00100
Nairobi
Kolumbia
Montazny zavod Bogota SEW-EURODRIVE COLOMBIA LTDA. Tel. +57 1 54750-50
Distribucia Calle 17 No. 132-18 Fax +57 1 54750-44
Servis Interior 2 Bodega 6, Manzana B http://www.sew-eurodrive.com.co
Santafé de Bogota sew@sew-eurodrive.com.co
Libanon
Distribucia (Libanon ) Bejrut Gabriel Acar & Fils sarl Tel. +961 1 510 532
B. P. 80484 Fax +961 1 494 971
Bourj Hammoud, Beirut ssacar@inco.com.lb
Distribucia (Jordansko, Bejrut Middle East Drives S.A.L. (offshore) Tel. +961 1 494 786
Kuvajt, Saudska Ara- Sin EI Fil. Fax +961 1 494 971
bia, Syria) B. P. 55-378 http://www.medrives.com
Beirut info@medrives.com
Litva
Distribucia Alytus UAB Irseva Tel. +370 315 79204
Statybininku 106C Fax +370 315 56175
63431 Alytus http://www.irseva.lt
irmantas@irseva.lt
|Loty§sko
Distribucia Riga SIA Alas-Kuul Tel. +371 6 7139253
Katlakalna 11C Fax +371 6 7139386
1073 Riga http://www.alas-kuul.lv
info@alas-kuul.com
|Luxembursko |
znazornenie: Belgicko
|Maced6nsko |
Distribucia Skopje Boznos DOOEL Tel. +389 23256553
Dime Anicin 2A/7A Fax +389 23256554
1000 Skopje http://www.boznos.mk
Mad'arsko
Distribucia Budapest SEW-EURODRIVE Kift. Tel. +36 1 437 06-58
Servis Csillaghegyi ut 13. Fax +36 1 437 06-50
1037 Budapest http://www.sew-eurodrive.hu
office@sew-eurodrive.hu
Malajzia
Montazny zavod Johor SEW-EURODRIVE SDN BHD Tel. +60 7 3549409
Distribucia No. 95, Jalan Seroja 39, Taman Johor Jaya Fax +60 7 3541404
Servis 81000 Johor Bahru, Johor sales@sew-eurodrive.com.my
West Malaysia
Maroko
Distribucia Bouskoura SEW-EURODRIVE Morocco Tel. +212 522 88 85 00
Servis Parc Industriel CFCIM, Lot 55 and 59 Fax +212 522 88 84 50
Bouskoura http://www.sew-eurodrive.ma
sew@sew-eurodrive.ma
Mexiko
Montazny zavod Quéretaro SEW-EURODRIVE MEXICO S.A. de C.V. Tel. +52 442 1030-300
Distribucia SEM-981118-M93 Fax +52 442 1030-301
Servis Tequisquiapan No. 102 http://www.sew-eurodrive.com.mx

Parque Industrial Quéretaro
C.P. 76220
Querétaro, México

scmexico@seweurodrive.com.mx
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Mexiko
Distribucia Puebla SEW-EURODRIVE MEXICO S.A. de C.V. Tel. +52 (222) 221 248
Servis Calzada Zavaleta No. 3922 Piso 2 Local 6 http://www.sew-eurodrive.com.mx
Col. Santa Cruz Buenavista scmexico@seweurodrive.com.mx
C.P. 72154
Puebla, México
Mongolsko
Technicka kancelaria  Ulanbatar IM Trading LLC Tel. +976-77109997
Narny zam street 62 Tel. +976-99070395
Union building, Suite A-403-1 Fax +976-77109997
Sukhbaatar district, http://imt.mn/
Ulaanbaatar 14230 imt@imt.mn
Namibia
Distribucia Swakopmund DB Mining & Industrial Services Tel. +264 64 462 738
Einstein Street Fax +264 64 462 734
Strauss Industrial Park anton@dbminingnam.com
Unit1
Swakopmund
Nigéria
Distribucia Lagos Greenpeg Nig. Ltd Tel. +234-701-821-9200-1
Plot 296A, Adeyemo Akapo Str. Omole GRA  http://www.greenpegltd.com
Ikeja Lagos-Nigeria bolaji.adekunle@greenpegltd.com
Nérsko
Montazny zavod Moss SEW-EURODRIVE A/S Tel. +47 69 24 10 20
Distribucia Solgaard skog 71 Fax +47 69 24 10 40
Servis 1599 Moss http://www.sew-eurodrive.no
sew@sew-eurodrive.no
Novy Zéland
Montazny zavod Auckland SEW-EURODRIVE NEW ZEALAND LTD. Tel. +64 9 2745627
Distribucia P.O. Box 58-428 Fax +64 9 2740165
Servis 82 Greenmount drive http://www.sew-eurodrive.co.nz
East Tamaki Auckland sales@sew-eurodrive.co.nz
Christchurch ~ SEW-EURODRIVE NEW ZEALAND LTD. Tel. +64 3 384-6251
30 Lodestar Avenue, Wigram Fax +64 3 384-6455
Christchurch sales@sew-eurodrive.co.nz
Pakistan
Distribucia Karaci Industrial Power Drives Tel. +92 21 452 9369
Al-Fatah Chamber A/3, 1st Floor Central Com- Fax +92-21-454 7365
mercial Area, seweurodrive@cyber.net.pk
Sultan Ahmed Shah Road, Block 7/8,
Karachi
Paraguaj
Distribucia Fernando de la SEW-EURODRIVE PARAGUAY S.R.L Tel. +595 991 519695
Mora De la Victoria 112, Esquina nueva Asuncion Fax +595 21 3285539
Departamento Central sewpy@sew-eurodrive.com.py
Fernando de la Mora, Barrio Bernardino
Peru
Montazny zavod Lima SEW EURODRIVE DEL PERU S.A.C. Tel. +51 1 3495280
Distribucia Los Calderos, 120-124 Fax +51 1 3493002
Servis Urbanizacion Industrial Vulcano, ATE, Lima http://www.sew-eurodrive.com.pe
sewperu@sew-eurodrive.com.pe
Pobrezie Slonoviny
Distribucia Abidjan SEW-EURODRIVE SARL Tel. +225 21 21 81 05

Ivory Coast
Rue des Pécheurs, Zone 3
26 BP 916 Abidjan 26
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Pol'sko
Montazny zavod todz SEW-EURODRIVE Polska Sp.z.0.0. Tel. +48 42 293 00 00
Distribucia ul. Techniczna 5 Fax +48 42 293 00 49
Servis 92-518 Lodz http://www.sew-eurodrive.pl
sew@sew-eurodrive.pl
Servis Tel. +48 42 293 0030 24-hodinova telefonicka pohotovostna sluzba
Fax +48 42 293 0043 Tel. +48 602 739 739 (+48 602 SEW SEW)
serwis@sew-eurodrive.pl
Portugalsko |
Montazny zavod Coimbra SEW-EURODRIVE, LDA. Tel. +351 231 20 9670
Distribucia Av. da Fonte Nova, n.° 86 Fax +351 231 20 3685
Servis 3050-379 Mealhada http://www.sew-eurodrive.pt
infosew@sew-eurodrive.pt
Rakusko
Montazny zavod Vieden SEW-EURODRIVE Ges.m.b.H. Tel. +43 1 617 55 00-0
Distribucia Richard-Strauss-StralRe 24 Fax +43 1 617 55 00-30
Servis 1230 Wien http://www.sew-eurodrive.at
sew@sew-eurodrive.at
Rumunsko
Distribucia Bukurest Sialco Trading SRL Tel. +40 21 230-1328
Servis str. Brazilia nr. 36 Fax +40 21 230-7170
011783 Bucuresti sialco@sialco.ro
Rusko
Montazny zavod Petrohrad 3A0 «CEB-EBPOAPAVI®» Tel. +7 812 3332522 / +7 812 5357142
Distribucia a. 5. 36 Fax +7 812 3332523
Servis 195220 CaHkT-leTepOypr http://www.sew-eurodrive.ru
sew@sew-eurodrive.ru
Senegal
Distribucia Dakar SENEMECA Tel. +221 338 494 770
Mécanique Générale Fax +221 338 494 771
Km 8, Route de Rufisque http://www.senemeca.com
B.P. 3251, Dakar senemeca@senemeca.sn
Singapur
Montazny zavod Singapur SEW-EURODRIVE PTE. LTD. Tel. +65 68621701
Distribucia No 9, Tuas Drive 2 Fax +65 68612827
Servis Jurong Industrial Estate http://www.sew-eurodrive.com.sg
Singapore 638644 sewsingapore@sew-eurodrive.com
Slovensko
Distribucia Bratislava SEW-Eurodrive SK s.r.o. Tel.+421 2 33595 202, 217, 201
Rybni¢na 40 Fax +421 2 33595 200
831 06 Bratislava http://www.sew-eurodrive.sk
sew@sew-eurodrive.sk
Kosice SEW-Eurodrive SK s.r.o. Tel. +421 55 671 2245
Slovenska ulica 26 Fax +421 55 671 2254
040 01 Kosice Mobilny tel. +421 907 671 976
sew@sew-eurodrive.sk
Slovinsko
Distribucia Celje Pakman - Pogonska Tehnika d.o.o. Tel. +386 3 490 83-20
Servis Ul. XIV. divizije 14 Fax +386 3 490 83-21
3000 Celje pakman@siol.net
Spanielsko
Montazny zavod Bilbao SEW-EURODRIVE ESPANA, S.L. Tel. +34 94 43184-70
Distribucia Parque Tecnoldgico, Edificio, 302 Fax +34 94 43184-71
Servis 48170 Zamudio (Vizcaya) http://www.sew-eurodrive.es
sew.spain@sew-eurodrive.es
Srbsko
Distribucia Belehrad DIPAR d.o.o. Tel. +381 11 347 3244 / +381 11 288 0393

Ustanicka 128a
PC Kosum, IV floor
11000 Beograd

Fax +381 11 347 1337
office@dipar.rs

Navod na obsluhu - MOVITRAC® LTP-B = 2 ) 5



1 3 Zoznam adries

Sri Lanka
Distribucia Colombo SM International (Pte) Ltd Tel. +94 1 2584887
254, Galle Raod Fax +94 1 2582981
Colombo 4, Sri Lanka
Svajéiarsko
Montazny zavod Bazilej Alfred Imhof A.G. Tel. +41 61 417 1717
Distribucia Jurastrasse 10 Fax +41 61417 1700
Servis 4142 Minchenstein bei Basel http://www.imhof-sew.ch
info@imhof-sew.ch
Svazijsko
Distribucia Manzini C G Trading Co. (Pty) Ltd Tel. +268 2 518 6343
PO Box 2960 Fax +268 2 518 5033
Manzini M200 engineering@cgtrading.co.sz
Svédsko
Montazny zavod Jonkdping SEW-EURODRIVE AB Tel. +46 36 34 42 00
Distribucia Gnejsvagen 6-8 Fax +46 36 34 42 80
Servis 553 03 Jonkdping http://www.sew-eurodrive.se
Box 3100 S-550 03 Jonkoping jonkoping@sew.se
|Taiwan (R.0.C.)
Distribucia Taipei Ting Shou Trading Co., Ltd. Tel. +886 2 27383535
6F-3, No. 267, Sec. 2 Fax +886 2 27368268
Tung Huw S. Road Telex 27 245
Taipei sewtwn@ms63.hinet.net
http://www.tingshou.com.tw
Nan Tou Ting Shou Trading Co., Ltd. Tel. +886 49 255353
No. 55 Kung Yeh N. Road Fax +886 49 257878
Industrial District sewtwn@ms63.hinet.net
Nan Tou 540 http://www.tingshou.com.tw
Taliansko
Montazny zavod Milano SEW-EURODRIVE di R. Blickle & Co.s.a.s. Tel. +39 02 96 980229

Distribucia Via Bernini, 14 Fax +39 02 96 980 999
Servis 20020 Solaro (Milano) http://www.sew-eurodrive.it
milano@sew-eurodrive.it
Tanzania
Distribucia Dar es Salaam SEW-EURODRIVE PTY LIMITED TANZANIA Tel. +255 0 22 277 5780
Plot 52, Regent Estate Fax +255 0 22 277 5788
PO Box 106274 http://www.sew-eurodrive.co.tz
Dar Es Salaam info@sew.co.tz
Thajsko
Montazny zavod Chonburi SEW-EURODRIVE (Thailand) Ltd. Tel. +66 38 454281
Distribucia 700/456, Moo.7, Donhuaroh Fax +66 38 454288
Servis Muang sewthailand@sew-eurodrive.com
Chonburi 20000
Tunisko
Distribucia Tunis T. M.S. Technic Marketing Service Tel. +216 79 40 88 77
Zone Industrielle Mghira 2 Fax +216 79 40 88 66
Lot No. 39 http://www.tms.com.tn
2082 Fouchana tms@tms.com.tn
Turecko
Montazny zavod Kocaeli-Gebze SEW-EURODRIVE Hareket Tel. +90 262 9991000 04
Distribucia Sistemleri San. Ve TIC. Ltd. Sti Fax +90 262 9991009
Servis Gebze Organize Sanayi Bol. 400 Sok No. 401  http://www.sew-eurodrive.com.tr
41480 Gebze Kocaeli sew@sew-eurodrive.com.tr
Ukrajina
Montazny zavod Dnepropetrov- OOO «CEB-EBpogpaiie» Tel. +380 56 370 3211
Distribucia sk yn. Pabouas, 23-B, oduc 409 Fax +380 56 372 2078
Servis 49008 OHenponeTpoBCK http://www.sew-eurodrive.ua
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Uruguaj
Montazny zavod Montevideo SEW-EURODRIVE Uruguay, S. A. Tel. +598 2 21181-89
Distribucia Jose Serrato 3569 Esqgina Corumbe Fax +598 2 21181-90
CP 12000 Montevideo sewuy@sew-eurodrive.com.uy
USA
Vyrobny zavod Juhovychod  SEW-EURODRIVE INC. Tel. +1 864 439-7537
Montazny zavod 1295 Old Spartanburg Highway Fax Distribucia +1 864 439-7830
Distribucia P.O. Box 518 Fax Vyrobny zavod +1 864 439-9948
Servis Lyman, S.C. 29365 Fax Montazny zavod +1 864 439-0566

Fax Confidential/HR +1 864 949-5557
http://www.seweurodrive.com
cslyman@seweurodrive.com

Montazny zavod

Severovychod SEW-EURODRIVE INC.

Tel. +1 856 467-2277

Distribucia Pureland Ind. Complex Fax +1 856 845-3179
Servis 2107 High Hill Road, P.O. Box 481 csbridgeport@seweurodrive.com
Bridgeport, New Jersey 08014
Stredozapad SEW-EURODRIVE INC. Tel. +1 937 335-0036
2001 West Main Street Fax +1 937 332-0038
Troy, Ohio 45373 cstroy@seweurodrive.com
Juhozapad SEW-EURODRIVE INC. Tel. +1 214 330-4824
3950 Platinum Way Fax +1 214 330-4724
Dallas, Texas 75237 csdallas@seweurodrive.com
Zapad SEW-EURODRIVE INC. Tel. +1 510 487-3560
30599 San Antonio St. Fax +1 510 487-6433
Hayward, CA 94544 cshayward@seweurodrive.com
Wellford SEW-EURODRIVE INC. IGLogistics@seweurodrive.com
148/150 Finch Rd.
Wellford, S.C. 29385
Dalsie adresy servisnych stredisk na poZiadanie.
Uzbekistan
Technicka kancelaria Taskent SEW-EURODRIVE LLP Tel. +998 71 2359411
Representative office in Uzbekistan Fax +998 71 2359412
96A, Sharaf Rashidov street, http://www.sew-eurodrive.uz
Tashkent, 100084 sew@sew-eurodrive.uz
Velka Britania
Montazny zavod Normanton SEW-EURODRIVE Ltd. Tel. +44 1924 893-855
Distribucia DeVilliers Way Fax +44 1924 893-702
Servis Trident Park http://www.sew-eurodrive.co.uk
Normanton info@sew-eurodrive.co.uk
West Yorkshire
WF6 1GX
Drive Service Hotline / 24-hodinova telefonicka pohotovostna Tel. 01924 896911
sluzba
Vietnam
Distribucia Hociminovo Nam Trung Co., Ltd Tel. +84 8 8301026
Mesto Hué - Juzny Vietnam / Stavebny Material Fax +84 8 8392223
250 Binh Duong Avenue, Thu Dau Mot Town, khanh-nguyen@namtrung.com.vn
Binh Duong Province http://www.namtrung.com.vn
HCM office: 91 Tran Minh Quyen Street
District 10, Ho Chi Minh City
Hanoj MICO LTD Tel. +84 4 39386666
Quang Tri - Severny Vietnam / VSetky odvet- Fax +84 4 3938 6888
via okrem Stavebny Material nam_ph@micogroup.com.vn
8th Floor, Ocean Park Building, 01 Dao Duy  http://www.micogroup.com.vn
Anh St, Ha Noi, Viet Nam
Zambia

znazornenie: Juhoafricka republika
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SEW-EURODRIVE
Driving the world

EURODRIVE

SEW-EURODRIVE GmbH & Co KG
Ernst-Blickle-StraBe 42

76646 BRUCHSAL

GERMANY

Phone +49 7251 75-0

Fax +49 7251 75-1970
sew@sew-eurodrive.com

- www.sew-eurodrive.com
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