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Pouziti dokumentace

VSeobecné pokyny

1 VSeobecné pokyny

1.1

1.2
1.21

Struktura

Pouziti dokumentace

Tato dokumentace je soucasti produktu. Dokumentace je ur€ena vSem osobam, které
provadéji montaz, instalaci, uvedeni do provozu a servis produktu.

Dokumentace musi byt pfistupna a v Citelném stavu. Zajistéte, aby si osoby odpo-
védné za funkci a provoz zafizeni a osoby, které na produktu pracuji na vlastni odpo-
védnost, kompletné precetly dokumentaci a porozumély ji. V pfipadé nejasnosti, nebo
pokud potfebujete dalsi informace, obratte se na firmu SEW-EURODRIVE.

varovnych upozornéni

Vyznam vystraznych hesel

V nésledujici tabulce najdete odstupfiovani a vyznam vystraznych hesel jednotlivych
upozorneéni.

Vystrazné heslo Vyznam Dusledky pfi nerespektovani
A NEBEZPECI Bezprostfedné hrozici nebezpedi Smrt nebo t&Zka poranéni
A VAROVANI Mozny vznik nebezpeéné situace Smrt nebo t&Zka poranéni
A POZOR Mozny vznik nebezpecné situace Lehka zranéni
POZOR Moznost vzniku hmotnych Skod Poskozeni pohonu nebo jeho okoli
UPOZORNENI UzZite&né upozornéni nebo tip:
Usnadriuje manipulaci se systémem
pohonu.
1.2.2 Struktura varovnych upozornéni pro dany odstavec

1.23

Varovna upozornéni pro dany odstavec neplati jen pro jeden specialni ukon, nybrz pro
nékolik ukond v ramci jednoho tématu. Pouzité piktogramy upozorfiuji bud na vSeo-
becné nebo na specifické nebezpedi.

Zde vidite formalni strukturu varovného upozornéni pro dany odstavec:
VYSTRAZNE HESLO!
Druh nebezpeci a jeho zdroj.

MozZné nasledky pfi nerespektovani.
» Opatfeni pro odvraceni nebezpedi.

Struktura vlozenych varovnych upozornéni

Vlozena varovna upozornéni jsou integrovana pfimo v navodu pred pfisluSnym ne-
bezpecnym krokem.

Zde vidite formalini strukturu vlioZeného varovného upozornéni:

A VYSTRAZNE HESLO! Druh nebezpeéi a jeho zdroj. Mozné nasledky pfi nerespek-
tovani. Opatfeni pro odvraceni nebezpedi.
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VSeobecné pokyny
Naroky vyplyvajici ze zaruky

1.3 Naroky vyplyvajici ze zaruky

Dbejte informaci uvedenych v této dokumentaci. To je pfedpokladem provozu bez
ruseni a uplatiiovani pfipadnych narokd vyplyvajicich ze zaruky. Nez zacnete s pro-
duktem pracovat, pfectéte si nejprve dokumentaci!

14 Obsah dokumentace

Predkladana verze navodu k obsluze je originalni verzi.

Predkladana dokumentace obsahuje bezpeénostné technicka doplnéni a podklady pro
pouziti v bezpecnostné orientovanych aplikacich.

1.5 Vylouéeni zaruky

Dbejte informaci uvedenych v této dokumentaci. Toto je zakladnim pFfedpokladem pro
bezpelny provoz. Produkty dosahuji uvedenych vlastnosti a vykonovych charakteristik
pouze za tohoto pfedpokladu. Za urazy, vécné nebo finanéni Skody, ke kterym by
doslo v dusledku nedodrzeni pokynl uvedenych v navodu k obsluze, nepfebira firma
SEW-EURODRIVE Zadnou odpovédnost. SEW-EURODRIVE v téchto pfipadech vy-
lu€uje ru€eni za vécné vady.

1.6 Nazvy produktii a znacky

Nazvy produktd uvadéné v této dokumentaci jsou znacky nebo registrované znamky
prislusnych vlastnika.

1.7 Poznamka k autorskym pravim

© 2016 SEW-EURODRIVE. VSechna prava vyhrazena. Jakékoli — i diléi — roz-
mnozovani, editace, Sifeni a jiné komer&ni vyuZiti je zakazano.

Navod k obsluze - MOVITRAC® LTP-B |
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Bezpec€nostni pokyny

Uvodni poznamky

2 Bezpecénostni pokyny

2.1 Uvodni poznamky

Nasledujici zakladni bezpecénostni pokyny slouzi k prevenci Urazd a vécnych $kod
a vztahuji se pfedevSim k pouziti produktld uvedenych v této dokumentaci. Pokud
pouZijete navic dal8i komponenty, dodrZujte také jejich varovné a bezpecnostni poky-

ny.

2.2 Povinnosti provozovatele

Jako provozovatel musite zajistit respektovani a dodrzovani zakladnich bezpeénost-
nich pokynu. Ujistéte se, Ze osoby odpovédné za funkci a provoz zafizeni a osoby,
které na produktu pracuji na vlastni odpovédnost, si kompletné pfecCetly dokumentaci
a porozumély ji. V pfipadé nejasnosti, nebo pokud potfebujete dalSi informace, obrat-
te se na firmu SEW-EURODRIVE.

Jako provozovatel musite zajistit, ze vSechny dale uvedené prace bude provadét jen
kvalifikovany odborny personal:

* Preprava

» Skladovani

* Postaveni a montaz
* Instalace a pfipojeni
* Uvedeni do provozu
« Udrzba a opravy

» Ukonc&eni provozu

+  Demontaz

» Likvidace

Zajistéte, aby osoby, které pracuji s produktem dodrzovaly nasledujici predpisy
ustanoveni, podklady a upozornéni:

* Vnitrostatni a regionalni pfedpisy pro bezpec¢nost a prevenci trazl
» Vystrazné a bezpec€nostni Stitky na pfistroji

* V8echny dalSi pfislusné projekéni podklady, instalacni navody a navody na uve-
deni do provozu, schémata a obrazky zapojeni

* Nikdy nemontujte, neinstalujte ani neuvadéjte do provozu poskozené produkty
* VSechny pfedpisy a ustanoveni specifické pro zafizeni

Zajistéte, aby zafizeni, do kterych je produkt zabudovany, byla vybavena pfidavnymi
kontrolnimi a ochrannymi zafizenimi. DodrZujte pfitom platné bezpecnostni predpisy
a zakony o technickych pracovnich prostfedcich a pfedpisy pro prevenci urazu.

2.3 Cilova skupina

Odbornici pro me-
chanické prace

Veskeré mechanické prace smeji provadét pouze vysSkoleni odbornici. Odborniky ve
smyslu této dokumentace jsou osoby, které jsou obeznameny s konstrukci, me-
chanickou instalaci, odstrafiovanim poruch a udrzbou produktu a maji pro tyto €innosti
odpovidajici kvalifikaci:

+ Kvalifikaci v oboru mechaniky podle platnych narodnich pfedpist
* Znalost této dokumentace

1() ' Navod k obsluze - MOVITRAC® LTP-B
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Odbornici pro elek-
trotechnické prace

Zaskolené osoby

Bezpecnostni pokyny
Pouziti v souladu s uréenym ucelem

VesSkeré elektrotechnické prace sméji provadét pouze vySkoleni odborni
elektrotechnici. Odbornymi elektrotechniky ve smyslu této dokumentace jsou osoby,
které jsou obeznameny s elektrickou instalaci, uvedenim do provozu, odstrafiovanim
poruch a udrzbou produktu a maiji pro tyto ¢innosti odpovidajici kvalifikaci:

» Kvalifikaci v oboru elektrotechniky podle platnych narodnich predpist
* Znalost této dokumentace

Osoby museji byt navic obeznameny s pfisluSnymi bezpeénostnimi pfedpisy a zakony
a ostatnimi normami, smérnicemi a zakony uvedenymi v této dokumentaci. Uvedené
osoby museji mit provozné vyslovné udélené opravnéni k uvadéni zafizeni, systémi
a elektrickych obvodl do provozu podle norem bezpecnostni techniky, jejich
programovani, parametrizaci, oznaceni a uzemnéni.

V8echny prace v ostatnich oblastech, jako je transport, uskladnéni, provoz a likvidace,
musi vykonavat vylucné osoby, které byly dostate¢né proskoleny. Toto Skoleni musi
umoznit osobam provadét potiebné Cinnosti a pracovni postupy fadné a bezpecné.

24 Pouziti v souladu s uréenym ucelem

Produkt je uréen k montazi do elektrickych zafizeni nebo stroju.

PFi montazi do elektrickych zafizeni nebo strojl je zakazano uvadét produkt do provo-
zu, dokud nebude shledano, Ze stroj splfiuje mistni zakony a smérnice. Pro evropsky
prostor platni napfiklad smérnice pro stroje 2006/42/ES a smérnice o elektromagne-
tické kompatibilitt 2014/30/EU. Dodrzujte pfitom normu EN 60204-1 (Bezpecnost
strojnich zafizeni — elektricka zafizeni strojd). Produkt splfuje pozadavky smérnice
o nizkém napéti 2014/35/EU.

Pro produkt byly pouzity normy uvedené v prohlaseni o shodé.

Tato zafizeni jsou urCena pro mobilni nebo stacionarni pouziti. Motory musi byt
vhodné pro provoz s ménici. K produktu nesmite pfipojit Zzadné jiné zatéze. V zadném
pfipadé& nepfipojujte k produktu kapacitni zatéze.

Produkt mize v pramyslovych a komercénich zafizenich provozovat nasledujici moto-
ry:

» Trifazové asynchronni motory s klecovym rotorem

* Permanentné buzené tfifazové synchronni motory

Technické udaje a udaje k podminkam pfipojeni jsou uvedeny na typovém Stitku
a v kapitole "Technické udaje" v dokumentaci. Bezpodmine&né udaje a podminky do-
drZujte.

Pokud produkt nepouzijete odborné nebo k uréenému ucelu, hrozi nebezpedi téZkych
urazil nebo vécnych Skod.

241 Aplikace ve zvedaci technice

Abyste zabranili nebezpedi ohrozeni zivota z divodu padajiciho zvedaciho zafizeni,
tak pfi pouziti produktu v aplikacich ve zvedaci technice dodrzujte nasledujici pokyny:

» Musite pouzivat mechanicka ochranna zafizeni.
* Musite provést uvedeni zvedaciho zafizeni do provozu.
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2 Bezpecnostni pokyny

Funkéni bezpecénostni technika

2.5 Funkéni bezpeénostni technika

Bez nadfazeného bezpecnostniho systému nesmi produkt vykonavat zadné bezpecd-
nostni funkce, pokud to v dokumentaci neni vyslovné povoleno.

2.6 Preprava

Dodavku ihned po obdrzeni zkontrolujte z hlediska poskozeni pfi pfepravé. PoSkozeni
vznikla pfi prepravé ihned nahlaste prepravni spole€nosti. Je-li produkt poskozeny,
nesmi se provadét zadna montaz, instalace a uvedeni do provozu.

PTi pfepravé dbejte nasledujicich upozornéni:

» Zajistéte, aby produkt nebyl b&hem prepravy vystaven Zadnym mechanickym na-
razam.

* Prfed pfepravou nasadte na pfipojky dodana ochranna vicka.

* Produkt béhem pifepravy pokladejte pouze na chladici zebra nebo na stranu bez
konektord.

* Pokud jsou k dispozici nosna oka, vZdy je pouzivejte.
V pfipadé potieby pouZijte vhodné, dostatecné dimenzované pfepravni prostredky.

Respektujte upozornéni ohledné klimatickych podminek uvedena v kapitole "Tech-
nické udaje" v dokumentaci.

2.7 Instalace/montaz
Dbejte na to, aby instalace a chlazeni produktu byly provedeny podle pfedpisli uve-
denych v této dokumentaci.

Chrante produkt pfed silnym mechanickym namahanim. Produkt a jeho soucasti ne-
smi vyCnivat do péSich a pojezdovych drah. Pfi pfepravé a manipulaci se zejména ne-
sméji deformovat zadné stavebni prvky ani ménit izolacni vzdalenosti. Elektrické
soucasti se nesméji mechanicky poskodit ani znicit.

Respektujte upozornéni uvedena v kapitole "Mechanicka instalace" v dokumentaci.

12 Navod k obsluze - MOVITRAG® LTP-B
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2.71

2.8

2.81

2.8.2

Bezpecnostni pokyny
Elektrické pfipojeni

Omezeni pouziti
Pokud neni vyslovné uvedeno jinak, jsou zakazany nasledujici zplsoby pouziti:
» Pouziti v oblastech ohroZenych explozi

» Pouziti v prostfedich s vyskytem Skodlivych olejl, kyselin, plynu, par, prachu a za-
feni

» Pouziti v aplikacich s nepfipustné vysokym mechanickym zatizenim vibracemi
a razovym zatizenim, které nesplfiuje pozadavky normy EN 61800-5-1

* Pouziti v nadmofské vySce vy8Si nez 4000 m n.m.

Produkt Ize pouzivat v nadmoiskych vyskach od 1000 m do maximalné 4000 m za
téchto meznich podminek:

* Pri zohlednéni snizeného jmenovitého trvalého proudu, viz kapitola "Technické
udaje" v dokumentaci.

* VzduSné drahy a cesty plazivého proudu jsou od nadmoiské vysky 2000 m po-
stacujici pouze pro kategorii prepéti Il podle EN 60664. Pokud je pro instalaci za-
potfebi kategorie prepéti Ill podle EN 60664, je tfeba pomoci pfidavné externi
ochrany proti pfepéti snizit sitova prepéti kategorie Il na kategorii II.

* Pokud je poZzadovano bezpelné elektrické odpojeni, ve vyskach nad 2000 m n.m.
jej realizujte mimo produkt (bezpecné elektrické odpojeni podle EN 61800-5-1
resp. EN 60204-1)

Elektrické pripojeni
Pfed provadénim praci na produktu se seznamte s platnymi narodnimi predpisy pro

prevenci Urazu.

Elektrickou instalaci provedte podle pfislusnych predpist (napf. prafezy kabeld, jiSté-
ni, pfipojeni ochrannych vodicl). Pfedkladana dokumentace obsahuje podrobnéjsi
upozornéni.

Zajistéte, aby po elektrické instalaci byly spravné umisténé vSechny potiebné kryty.

Ochranna opatfeni a ochranna zafizeni musi vyhovovat platnym pfedpisiim (napf. EN
60204-1 nebo EN 61800-5-1).

Potiebna ochranna opatieni

Zajistéte, aby byl produkt Fadné propojen s ochrannym uzemnénim.

Stacionarni pouziti

Pro produkt je nutné toto ochranné opatfeni:

Druh prenosu energie Ochranné opatreni

pfimé sitové napajeni * ochranné uzemnéni

Navod k obsluze - MOVITRAC® LTP-B | 7| 3



2 Bezpecnostni pokyny

Bezpecné oddéleni

2.9 Bezpecné oddéleni

Produkt splfiuje v8echny pozadavky pro bezpecné oddéleni vykonovych pfipojek od
elektronickych pfipojek podle EN 61800-5-1. Pro zajisténi bezpe¢ného oddéleni musi
pozadavky pro bezpecné oddéleni splfiovat i vSechny pfipojené obvody.

210 Uvedeni do provozu/provoz

Dodrzujte vystrazna upozornéni v kapitolach "Uvedeni do provozu" a "Provoz" v doku-
mentaci.

Zajistéte, aby byla odstranénd stavajici pfepravni ochrana.

Kontrolni a ochranna zafizeni na zafizeni nebo stroji nevypinejte ani pfi zkusebnim
provozu.

Pfed pfipojenim napajeciho napéti se ujistéte, Ze jsou pfipojovaci skfifiky zaviené
a pfiSroubované.

Za provozu mohou byt produkty podle svého stupné ochrany IP pod napétim, pfi-
padné mohou mit také holé, pohyblivé nebo rotujici ¢asti a horké povrchy.

U aplikaci se zvySenym potencidlnim rizikem mohou byt nutna dalSi ochranna
opatieni. Po kazdé modifikaci zkontrolujte G€innost ochrannych zafizeni.

PFi zménach oproti normalnimu provozu produkt vypnéte. MoZnymi zmé&nami jsou na-
pf. vySSi teploty, hluk nebo vibrace. Zjistéte pficCinu. Pfipadné kontaktujte firmu
SEW-EURODRIVE.

Je-li zafizeni zapnuto, jsou vSechny vykonové privody a napojené kabely a svorky pod
nebezpecnym napétim. Je tomu tak i v pfipadé, kdy je produkt zablokovan a motor
stoji.

Bé&hem provozu nerozpojujte pfipojeni k produktu.

Mohly by vzniknout nebezpeéné svételné oblouky, které by mély za nasledek posko-
zeni produktu.

Kdyz produkt odpojite od napajeciho napéti, neni mozné se hned dotykat soucasti
produktu a vykonovych pfivodi pod napétim z divodu mozného nabiti kondenzator(.
Dodrzuijte nasledujici minimalni dobu vypnuti:

10 minut.
Dbejte také vystraznych §titkl na produktu.

Zhasnuti provoznich kontrolek LED a dalSich zobrazovacich prvk{ neni indikatorem
toho, Ze je produkt odpojen od sité a Ze neni pfitomno napéti.

Mechanické blokovani nebo aktivace internich bezpe&nostnich funkci produktu mohou
mit za nasledek zastaveni motoru. Odstranéni pfi¢iny poruchy nebo reset mohou vést
k tomu, Zze se pohon samocinné znovu rozbéhne. Neni-li to pro pohanény stroj z bez-
pecnostnich divodl pripustné, odpojte nejprve produkt od sité, a poté zacnéte poru-
chu odstranovat.

Nebezpeci popaleni: Povrchova teplota produktu mize byt béhem provozu vyssi nez
60 °C!

Nedotykejte se produktu pfi provozu.

Nez se produktu dotknete, nechte ho dostate¢né vychladnout.
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3

3.1

3.2

Konstrukce zarizeni

Typovy Stitek
Konstrukce zarizeni
Typovy Sstitek

Na nasledujicim obrazku je uveden pfiklad typového Stitku.
= TRV A
¢ w—
5 —
z E=EMCLTPB00405A3400
S ==SEW Part No: 18251803

==S/Ware : 2.00
o = Risk of Electric Shock Input | Output
S = Power down for V_[380-480 | 0-500
L === 5min before o 3 3
= s removing
S == cover cauTion |[F(Hz)| 50160 | 0-500
= === SCCR: Refer to User Guide | | (A)| 11 9.5
ﬂ = fOT rating and protection kW 4
3 == |P20Indoor Use Only
3 ; www.sew-eurodrive.com
= E Fncionat sty c @ us
o — LlstedZADO
- TUVRhenIand F [H[ @ I"E,Igg';vsgq
18014412064772491

Typové oznaceni

Priklad: MCLTP-B 0015-2B1-4-00 (60 Hz)

Nazev produktu MCLTP | MOVITRAC® LTP-B
Verze B verze fady pfistrojl
Doporuceny vykon motoru 0015 |0015=1,5kW
Pfipojovaci napéti 2 2=200-240V
5=380-480V
6 =500 -600V
Odruseni na vstupu B 0=tfidaO
A = tfida C2
B = tfida C1
Zpusob pfipojeni 1 1 = 1fazové
3 = 3fazové
Kvadranty 4 4 = 4kvadrantovy provoz
Provedeni 00 00 = standardni kryt IP20
10 = kryt IP66/NEMA 4X
10 = kryt IP55/NEMA 12K
Varianta pro pfislusnou ze- | (60 Hz) | provedeni 60 Hz
mi

Navod k obsluze — MOVITRAC® LTP-B
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Konstrukce zarizeni
Konstrukce standardniho ménice

3.3 Konstrukce standardniho ménice

3.31 Méni¢ se stupném ochrany IP20/NEMA 1

Zde zobrazeny kryt maji nasledujici ménice:

Jmenovité napéti sité

Vykon ménice

230V

0,75 -5,5 kW

400V

0,75 - 11 kW

575V

0,75 - 15 kW

(1]
(2]
(3]
(4]
(3]
(6]
[7]
(8]

(2] { [5))

(3]

{‘5‘} —Poo000005000]

(6] ffgi‘j (8]
y 0661000

17957766667

pripojovaci svorkovnice PE, -DC, L1/L, L2/N, L3

pomocna karta s pfifazenim svorek a zakladnimi parametry
tlacitkové pole s 6mistnym sedmisegmentovym displejem
fidici svorkovnice (zasuvna)

komunikaéni zditka RJ45

slot pro doplrikové karty

pfipojovaci svorkovnice PE, +, BR, U, V, W

reléova svorkovnice (zasuvna)
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Konstrukce zarizeni
Konstrukce standardniho ménice

3.3.2 Ménic se stupném ochrany IP66/NEMA 4X

Zde zobrazeny kryt maji nasledujici ménice:

Jmenovité napéti sité Vykon ménice
230V 0,75 -4 kW
400 V 0,75 -7,5 kW
575V 0,75 - 11 kW
g o]
\’ (1] (1]
[2] [2]
Le]v]
SossssTssed [3] SossssTssed 3]
[6] } d"mow o] idﬂ 4] [6] } d"mow =] id-n 4]
[7] = ;44@ [7] = ;44@
S ) S (5]
Lo cl Lo cl
17957961099

[11  zobrazeni celého textu/6mistny sedmisegmentovy displej

[2] tlagitkové pole

[3] Fidici svorkovnice (zasuvna)

[4] reléova svorkovnice (zasuvna)

[5] pfipojovaci svorkovnice PE, L1/L, L2/N, L3, -DC, +, BR, U, V, W
[6] komunikacni zditka RJ45

[71  slot pro doplikové karty
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3 Konstrukce zarizeni

Konstrukce standardniho ménice

3.3.3 Ménice se stupném ochrany IP55/NEMA 12K

Zde zobrazeny kryt maji nasledujici ménice:

(1]
(2]
(3]
(4]
(3]
6]
[7]

zobrazeni celého textu/6mistny sedmisegmentovy displej
tlacitkové pole

fidici svorkovnice (zasuvna)
slot pro doplrikové karty
reléova svorkovnice (zasuvna)
komunikacéni zdifka RJ45

pfipojovaci svorkovnice PE, L1/L, L2/N, L3, -DC, +, BR, U, V, W

Navod k obsluze — MOVITRAC® LTP-B

Jmenovité napéti sité Vykon ménice
230V 5,56 -75kW
400 V 11 — 160 kW
575V 15— 110 kW
i & R i
(1] L1 (1]
2] el [2]
(3] [3]
— [4] — [4]
L [5] [5]
(6] 6]
' —[7] —[7]
= 57 - 5
) a )
& &) &) &,
17957963531
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Instalace 4
VSeobecné pokyny

4 Instalace

4.1 Vseobecné pokyny

+ Pfed instalaci ménic peclivé zkontrolujte, zda neni poSkozeny.

» Skladujte ménic¢ v baleni az do okamziku potfeby. Misto skladovani musi byt Cisté
a suché a teplota okoli musi byt v rozmezi -40 °C az +60 °C.

* Méni¢ instalujte na rovny, svisly, nevznétlivy povrch bez vibraci ve vhodném krytu.
Pokud je nutny urcity stupen ochrany IP, je tfeba dodrzet normu EN 60529.

* Vznétlivé latky udrZzujte mimo dosah ménice.
» Zabranite pronikani vodivych nebo vznétlivych cizich pfedmétu.
» Relativni vlhkost vzduchu musi byt udrzovana pod 95 % (roseni je nepfipustné).

» Chrarite ménic IP55/IP66 pifed pfimym slune€nim zafenim. Ve venkovnim prostoru
pouzivejte kryt.

* Meénice Ize instalovat vedle sebe. Je zaruen dostateCny volny prostor pro vétrani
mezi jednotlivymi pfistroji. Pokud se ménic instaluje nad dalSim méniem nebo ji-
nym pfistrojem, ktery uvolfiuje teplo, €ini minimalni svisla vzdalenost 150 mm. Aby
bylo umozZnéno vlastni chlazeni, musi byt spinaci skfifi vétrana externé nebo di-
menzovana odpovidajicim zplisobem. Viz kapitola "Kryt IP20: Montaz a instalaéni
prostor" (— B 21).

» PFipustné teploty okoli jsou definované v kapitole "Okolni podminky" (— B 176).
* Montaz na listy je mozna jen u nasledujicich ménic se stupném ochrany IP20.
- 230V:0,75-2,2 kW
— 400V:0,75 -4 kW
- 575V:0,75-5,5 kW

Montazni lista musi mit rozméry 35 x 15 mm nebo 35 x 7,5 mm a provedeni podle
normy EN 50022.

* Frekvenéni méni¢ se smi namontovat jen tak, jak je znazornéno na nasledujicim
obrazku:

AN WAIA
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A :
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i
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4.2

Instalace

Pfipustné utahovaci momenty

Pripustné utahovaci momenty

Vykon ménice

Utahovaci moment pro ménié¢ v Nm

fidici svorky

vykonové svorky

Jmenovité napéti sité 230 V

0,75 -2,2 kW 1
3-5,5 kW (IP20) 1 (IP20)
3 —4 kW (IP66) 1 (IP66)
5,5 kW (IP66) 4 (IP66)
7,5-11 kW 08 4
15— 18,5 kW 15
22 — 45 KW 20
55 — 75 kW 20
Jmenovité napéti sité 400 V

0,75 -4 kW 1
5,5 - 11 kW (IP20) 1 (IP20)
5,5—7,5 kW (IP66) 1 (IP66)
11 kW (IP66) 4 (IP66)
15 — 22 kW 08 4

30 — 37 kW 15
45 - 90 kW 20
110 — 160 kW 20

Jmenovité napéti sité 575 V

0,75-5,5 kW 1

7,5 - 15 kW (IP20) 1 (IP20)
7,5 - 11 kW (IP66) 1 (IP66)
15 kW (IP66) 0,8 4 (IP66)
18,5 — 30 kW 4

37 —45 kW 15
55— 110 kW 20

Navod k obsluze — MOVITRAC® LTP-B
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Instalace
Mechanicka instalace

4.3 Mechanicka instalace

4.3.1 Kryt IP20: Montaz a instala¢ni prostor

MéniCe se stupném ochrany IP20 musi byt umistény ve spinaci skfini. Pfitom
respektujte nasledujici zadani:

Spinaci skfifi musi byt zkonstruovana z tepelné vodivého materialu, ledaZe je ven-
tilace externi.

Pfi pouziti spinaci skfiné s ventilaénimi otvory museji byt tyto otvory umistény pod
a nad méniCem, aby byla umozZnéna dobra cirkulace vzduchu. Vzduch musi byt
pfivadén pod méniem a nad méni¢em musi byt opét odvadén.

Pokud vnéjsi okoli obsahuje Castice nedistot, jako napf. prach, musi byt instalovan
vhodny filtr €astic na ventilacnich otvorech a pouzita externi ventilace. Filtr se musi
podle potfeby udrzovat a distit.

V prostifedich s vysokym obsahem vlhkosti, soli nebo chemikalii musi byt pouZita
vhodna uzavfena spinaci skfin (bez ventilanich otvor().

Ménice IP20 Ize montovat pfimo vedle sebe, aniZ by se musela dodrZovat urcita
vzdalenost.

17958518795

Vykon ménice A v mm Pratok vzduchu na

jeden ménié

230 V: 0,75 kW, 1,5 kW 60 > 45 m3h
400 V: 0,75 kW, 1,5 kW, 2,2 kW
575V:0,75 - 5,5 kW

230 V: 2,2 kW 100 > 45 m¥h

v8echny ostatni vykonové rozsahy 100 >80 m*h

Navod k obsluze — MOVITRAC® LTP-B
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Instalace
Mechanicka instalace

4.3.2 Kryt IP55/IP66: Montaz a rozméry spinaci skriné
MéniCe se stupném ochrany IP55/IP66 Ize pouzit ve vnitfnich prostorach.
Ve spinacich skfinich nebo v terénu se nesmi podkrocit nasledujici minimalni vzda-

lenosti.
9007208910888971

Vykon ménice A v mm B v mm
230V

0,75 -4 kW 100 10
55-75kW 200 10
400V

0,75 - 7,5 kW 100 10
11 -160 kW 200 10
575V

0,75 - 11 kW 100 10
15— 110 kW 200 10
UPOZORNENi

Pokud je méni¢ IP55/IP66 instalovan ve spinaci skfini, musi byt zajist€no dostate¢né
vétrani skFiné.

jde
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Instalace
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4.4 Elektricka instalace

A VAROVANI

Uraz elektrickym proudem kvuli nevybitym kondenzatoram. Vysoka napéti se mohou
vyskytovat na svorkach a uvnitf pfistroje jesté az 10 minut po odpojeni od sité.

Smrt nebo tézka poranéni.

* Po vypnuti ménice a jeho odpojeni od sitového napéti a napéti 24 V DC vyckejte
10 minut. Poté zjistéte, zda je napéti od pfistroje odpojené. Az poté zahajte pra-
ce na pfistroiji.

A VAROVANI

Nebezpeci ohrozeni Zivota pfi padu zvedaciho zafizeni.
Smrt nebo tézka poranéni.

*  Méni¢ nesmi byt pouzivan jako bezpecénostni zafizeni v aplikacich ve zvedaci
technice. Jako ochranné zafizeni pouzivejte kontrolni systémy nebo mechanicka
ochranna zafizeni.

*+ MéniCe sméji instalovat pouze pracovnici s elektrotechnickym opravnénim
s pfihlédnutim k pfisluSnym pfedpisiim a pravidlam.

* Uzemnovaci kabel musi byt dimenzovan na maximalni chybovy proud sité, ktery je
obvykle omezen pojistkami nebo ochrannym spinacem motoru.

*  Méni¢ ma stupen ochrany IP20. Pro vyS$si stupen ochrany IP se musi pouzit
vhodné zapouzdfeni nebo varianta IP55/NEMA 12K nebo IP66/NEMA 4X.

» Zajistéte, aby pfistroje byly spravné uzemnéné. V tomto ohledu vénujte pozornost
schématu zapojeni v kapitole "Pfipojeni méni¢e a motoru" (— E 49).

441 Pred instalaci

» Presvédcte se, ze napajeci napéti, frekvence a pocet fazi (jedno nebo trojfazoveé)
odpovida jmenovitym hodnotam ménice pfi dodani.

* Mezi napajecim napétim a méniCem je nutné instalovat odpojova¢ nebo podobny
oddélovaci ¢len.

» Sitové napajeni nesmi byt nikdy pfipojeno na vystupni svorky méni¢e U, V nebo
W.

* Mezi méni¢ a motor neinstalujte Zadné stykace. Na mistech, kde se pokladaji fidici

kabely a silnoprouda vedeni tésné u sebe, musi byt dodrzena minimalni vzda-
lenost 100 mm a u kabelovych kFizeni uhel 90°.

+ Kabely jsou chranény pouze setrvatnymi vysoce vykonnymi pojistkami nebo
ochrannym spinaem motoru. Dal$i informace naleznete v odstavci "PFipustné
napajeci sité" (— & 27).

» Jako vykonovy kabel se doporucuje pouzit 4zilovy stinény kabel s izolaci z PVC.
Ten musi byt polozen podle pravidel a v souladu s vnitrostatnimi pfedpisy v daném
odvétvi. K pfipojeni vykonovych kabell k ménici jsou zapotfebi dutinky.

» Zajistéte, aby stinéni a oplasténi vykonovych kabell bylo provedeno podle sché-
matu zapojeni v odstavci "Pfipojeni méni¢e a motoru” (— B 49).

e Zemnici svorka kazdého ménice musi byt jednotlivé a pfimo propojena
s uzemnovaci listou (kostra) v daném misté (pfes filtr, je-li k dispozici).

Navod k obsluze - MOVITRAC® LTP-B | 2 3



Instalace
Elektricka instalace

* Pripojky uzemnéni méni€e nesmi byt propojovany od ménice k ménici. PFipojky
uzemnéni nesmi byt k méni¢iim rovnéz pfivadény od jinych ménica.

* Impedance uzemnovaciho obvodu musi odpovidat mistnim oborovym bezpec¢nost-
nim predpisum.

» Zkontrolujte, zda byly vS8echny svorky utazeny odpovidajicim utahovacim mo-
mentem, viz kapitola "Technické udaje" (— B 175).

+ Aby byla dodrzena ustanoveni UL, musi byt vSechny pfipojky uzemnéni opatfeny
nalisovanymi kruhovymi kabelovymi koncovkami podle specifikace UL.

Na rozdil od pfimého provozu z napajeci sité dodavaji ménice motoru dle stavu jeho
zatizeni rychle spinané vystupni napéti (modulace podle Sifky pulzu). Pro motory vi-
nuté pro provoz s pohony s regulovatelnymi otaCkami neni tfeba pfijimat Zadna dalSi
preventivni opatfeni. Pokud ale neni znama kvalita izolace, kontaktujte vyrobce moto-
ru, zda pfipadné nejsou nutna néjaka preventivni opatieni.

UPOZORNENI

Zajistéte, aby byly spravné provedeny ptipojky uzemnéni. Méni¢ mlze vytvaret
svodové proudy vétsi nez 3,5 mA. Uzemnovaci kabel musi byt dostatecné di-
menzovan, aby mohl svést maximalni napajeci svodovy proud, ktery je omezen po-
jistkami nebo vykonovymi jistiCi. V sitovém pfivodu k méni¢i musi byt vestavény
dostate¢né dimenzované pojistky ¢i vykonové jistiCe podle mistnich platnych zakonu
a/nebo ustanoveni.

e

V sitovém pfivodu k méni€i musi byt vestavény dostate¢né dimenzované pojistky Ci
vykonové jistiCe podle mistnich platnych zakonu a/nebo ustanoveni.

442 Sit'ové stykace
Pouzivejte vylu¢né vstupni stykaCe spotfebni kategorie AC-3 (EN 60947-4-1).
Dbejte na to, abyste mezi 2 sepnutimi dodrzeli minimalni ¢asovy interval 30 sekund.

Un

t
30s

18442995979
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443 Sit'ové pojistky
Typy pojistek:
» Typy ochrany vedeni v provoznich tfidach gL, gG:
— Jmenovité napéti pojistky = jmenovité napéti sité

— Jmenovity proud pojistky musi byt podle pouziti méni¢e dimenzovan na 100 %
jmenovitého proudu ménice.

» Ochranny spinac vedeni s charakteristikou B:
— Sitové napéti ochranného spinace = jmenovité napéti sité

— Jmenovité proudy ochrannych spinact vedeni musi byt 10 % nad jmenovitym
proudem ménice.

Proudovy chrani¢

A VAROVANI

Neni zajisténa spolehliva ochrana proti Urazu elektrickym proudem v pfipadé ne-
spravného typu jistiCe svodového proudu.

Smrt nebo téZka poranéni.

* Pro méniCe pouzivejte vyhradné jistiCe svodového proudu typu B citlivé na
vS§echny druhy proudd!

* Meénic vytvafi stejnosmérnou sloZzku ve svodovém proudu a muze znaéné snizovat
citlivost jistiCe svodového proudu typu A. Proto neni jisti¢ svodového proudu typu
A pfipustny jako ochranné zafizeni.

* Neni-li pouziti jistice svodového proudu pfedepsano normou, firma SEW-
EURODRIVE doporucuje jej nepouzivat.

Navod k obsluze — MOVITRAC® LTP-B
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4.4.4 Provoz v siti IT

PFistroje IP20 mohou byt, jak je uvedeno dale, provozovany v siti IT. U vSech ostat-
nich pfistroju se obratte na SEW-EURODRIVE.

PFi provozu v siti IT musi byt oddéleno pfipojeni ochrany proti pfepéti a filtru EMC
k uzemnéni. VySroubujte Sroub EMC a VAR na boku pfistroje.

A VAROVANI

Nebezpeci v disledku urazu elektrickym proudem. Vysoka napéti se mohou vysky-
tovat na svorkach a uvnitf ménice jesté az 10 minut po odpojeni od sité.

Smrt nebo tézké urazy.

* Alespon 10 minut pfed vySroubovanim Sroubu EMC a VAR odpojte méni¢ od na-
péti.

[1112]

3034074379
[1] Sroub EMC
[2] Sroub VAR
LLT vnitfni vnitfni
N/L2 @— odruSovaci ochrana
L3 filtr EMC proti prepéti
EMC VAR
PE @
9007204745593611

Spole¢nost SEW-EURODRIVE doporu€uje v napétovych sitich s neuzemnénym
nulovym bodem (sité IT) pouzivat indikatory zemniho spojeni pracujici na principu
méfici metody puls code. Tim se vyhnete nezadoucim spusténim indikatoru zemniho
spojeni zpusobenych kapacitou ménice proti zemi.
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445 Provoz v siti TN s proudovym chrani¢em FI (IP20)

Ménice IP20 se zabudovanym filtrem EMC (napf. MOVITRAC® LT xxxx xAx-x-00 nebo
MOVITRAC® LT xxxx xBx-x-00) maji vy$s$i svodovy proud nez zatizeni bez filtru EMC.
Filtr EMC muze v provozu s jistiéem svodového proudu vyvolavat chyby. Ke snizeni
svodového proudu deaktivuijte filtr EMC. K tomu G&elu vySroubujte Sroub EMC a VAR
na boku pfistroje. Viz obrazek v kapitole "Provoz v sitich IT" (— B 26).

44.6 Pripustné napét'ové sité
* Napét'ové sité s uzemnénym nulovym bodem

Méni¢ vSech stupfit ochrany IP jsou uréeny pro provoz v sitich TN a TT s pfimo
uzemnénym nulovym bodem.

* Napét'ové sité s neuzemnénym nulovym bodem

Provoz v sitich s neuzemnénym nulovym bodem (napf¥. sité IT) je pfipustny pouze
u ménicl se stupném ochrany IP20. Viz kapitola "Provoz v siti IT" (— B 26).

* Vnéjsi vodi¢e uzemnénych napét'ovych siti
Ménice vSech stupnt ochrany IP se smi provozovat pouze v sitich se stfidavym
napétim faze proti uzemnéni maximainé 300 V.

4.4.7 Pomocna karta

Pomocna karta obsahuje pfehled pfifazeni svorek a navic pfehled zakladnich para-
metrd skupiny parametrd 1.

V krytu IP55/IP66 je pomocna karta nalepena na odnimatelném ¢elnim krytu.
V krytu IP20 je pomocna karta zasunuta v draZce nad displejem.
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4438 Sejmuti zakryti svorek

Aby byl u méni¢l se stupném ochrany IP55/IP66 ziskan pfistup k pfipojovacim
svorkam, je nutno sejmout Celni zakryti frekvenéniho ménice. K otevieni zakryti svo-
rek pouzijte kfizovy nebo plochy Sroubovak.

Pokud na pfedni strané produktu uvolnite oznaCené Srouby, jak je vyobrazeno dale,
potom je mozny pfistup k pfipojovacim svorkam.

Opétovné nasazeni Celniho zakryti se provede v opacném poradi.

Ménice se stupném ochrany IP66/NEMA 4X

Zde zobrazeny kryt maji nasledujici ménice:

Jmenovité napéti sité Vykon ménice
230V 0,75 -4 kW
400 V 0,75-7,5 kW
575V 0,75 - 11 kW

18157858827
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Ménice se stupném ochrany IP55/NEMA 12K

Zde zobrazeny kryt maji nasledujici ménice:

Jmenovité napéti sité Vykon ménice
230V 5,5 —-75kW
400V 11 - 160 kW
575V 15-110 kW
1] [2] [3] [41
= ) “o N AN N N
(@] O (o) (@]
= = = -
! O (@] (@] (]
- S5 N [ —
ol ) o) o)) ol === o o
| \/ SEW[ i .
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o o)
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To) D
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/, j\
9007212609488907
[11 < 230V:55-11kW [3] *+ 230V:22-45kW
e 400V:11-22 kW e 400 V:45-90 kW
e 575V:15-30 kW e 575V:55-110 kW
[2]  230V:15-18,5kW [4] + 230V:55-75KkW
e 400 V:30-37 kW e« 400V:110 - 160 kW

e 575V:37-45kW
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4.4.9 Prichodkova deska

Aby se dosahlo pfislusného stupné ochrany IP/NEMA musi se pouzit vhodny systém
kabelovych prachodek. Je nutné vyvrtat prichozi otvory pro kabely v souladu s poza-
davky systému.

POZOR

PFi vrtani prdchodek pro kabely se mohou do ménice dostat ¢astice necistot.
MozZnost vzniku hmotnych Skod.
* Proto vrtejte opatrné, aby se do méniCe nemohly dostat ¢astice necistot.

— Odstrarite vSechny Castice necistot z ménice i z jeho povrchu.

NiZe jsou uvedeny nékteré smérodatné velikosti:
Doporucené velikosti a druhy otvora pro kabelové priachodky.

Vykon ménice Velikost otvoru | Anglosasky sys- | Metricky systém
tém
230V:0,75-4 kW 25 mm PG16 M25

400 V: 0,75 -7,5 kW
575V: 0,75 - 11 kW

Velikosti otvord pro ohebné elektroinstalacni trubky

Vykon ménice Velikost otvoru Obchodni roz- | Metricky systém
méry
230V:0,75-4 kW 35 mm 1in M25

400 V: 0,75 -7,5 kW
575V: 0,75 - 11 kW

Stupen ochrany IP je zaru€en jen tehdy, kdyz se kabel s objimkou nebo zdifkou
schvalenou dle UL instaluje do systému ohebnych elektroinstalacnich trubek.

Pri instalaci ohebnych elektroinstalacnich trubek musi byt vstupni otvory trubek vyba-
veny standardnimi otvory pro potfebné velikosti podle parametrd NEC.

Neni predpokladano pouziti systému tuhych elektroinstalaénich trubek.
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4.410 Pripojeni a instalace brzdového odporu

a4 VAROVANI

Nebezpeci v disledku urazu elektrickym proudem. Pfivody k brzdovym odportim ve-
dou pfi jmenovitém provozu vysoka stejnosmeérna napéti (cca DC 900 V).

Smrt nebo tézka poranéni.

*  Vypnéte ménic alespori 10 minut pfed odpojenim napajeciho kabelu.

A POZOR

Nebezpeci popaleni. Povrchy brzdovych odporl dosahuji pfi zatizeni Py vysokych
teplot.

Lehka poranéni.

» Z tohoto hlediska zvolte vhodné montazni misto.

* Nedotykejte se brzdovych odporu.

* Poutzijte vhodnou ochranu proti dotyku.

Pfipojeni brzdového odporu se provede mezi svorkami ménice "BR" a "+". Tyto svorky
jsou u nového pfistroje opatfeny vylamovacimi kryty. Pfi prvnim pouziti tyto kryty vy-
lomte.

Kabely zkratte na potfebnou délku.

Pouzijte 2 Uzce zakroucené kabely nebo jeden 2Zilovy, stinény vykonovy kabel.
Priifez kabelu musi byt dimenzovan podle vybavovaciho proudu I o hodnoté F16,
jmenovité napéti kabelu podle DIN VDE 0298.

Chrante brzdovy odpor bimetalovym relé a nastavte vybavovaci proud |- vzhledem
k hodnoté brzdového odporu.

Brzdové odpory s plochou konstrukci maji vnitfni tepelnou ochranu proti pretizeni
(nevyménitelna tavna pojistka). Brzdové odpory s plochou konstrukci namontujte
s odpovidajici ochranou proti dotyku.

U brzdovych odport konstrukéni fady BW...-... T Ize alternativné k bimetalovému
relé pfipojit integrovany teplotni snimac s 2zilovym, stinénym kabelem.

BR

OO0O0OO

F16
L1 r
BW... L, | oviiviiuje
E é E 7 | k10
L] L
]
9007202440373003
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4411 Tepelna ochrana motoru TF, TH, KTY84, PT1000
Motory s vnitfnim teplotnim snimacem (TF, TH, KTY84, PT1000 nebo rovnocenné) Ize
pfipojit pfimo k ménici.
Jakmile zareaguje tepelna ochrana, indikuje ménic¢ chybu "F-PTC".
Pro sledovani motorové ochrany jsou k dispozici nasledujici moznosti:

* PTC-th pro teplotni ¢idlo TF nebo bimetalovy spina¢ TH s vybavovacim prahem
2,5kQ

. KTY84 v teplotnich tfidach B (120 °C), F (155 °C) a H (180 °C)
- PT1000 v teplotnich tfidach B (120 °C), F (155 °C) a H (180 °C)

Jakmile se parametr P2-33 konfiguruje na ochranu motoru, toto nastaveni automaticky
prepiSe vybér funkce binarnich vstupl (P1-15) na analogovy vstup Al2 = ochrana
motoru.

UPOZORNENI
Art und Quelle der Gefahr

Pfed pfipojenim teplotniho snimacge provedte nejprve jeho konfiguraci pomoci para-
metru P2-33. Pfipojte stavajici teplotni snimac podle schémat pfipojeni. Neodborné
pfipojeni muze zplsobit Skody na snimaci nebo na ménici.

fde

Informace k parametru P2-33 naleznete v kapitole "P2-33 Analogovy vstup 2 format /
ochrana motoru" (— B 141).

Priklad pfipojeni riiznych teplotnich snimacu:

Teplotni ¢idlo TF KTY84
Bimetalovy spina¢ TH PT1000
~— N ~ N
< o v O < (@] v O
e 5 © ¢ o 5 0 o
z“”“z‘:>5>agéé z““‘“z:>5>agéé
YooY IToLoT I nn YooY IToL oI nn
1 2 3 4 56 7 8 9 1011 1213 1 2 3 4 56 7 8 9 1011 1213
VDoV VOO VooV OO
— s HEVZA S
17409280907 17409278475
P2-33 = PTC-th P2-33 = KTY84 nebo PT1000 (B, F, H)
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4.412 Vicemotorovy pohon / skupinovy pohon

Soucet jmenovitych proudl motord nesmi prekrocit jmenovity proud ménic¢e. Maxi-
malni pfipustna délka kabelu pro skupinu je omezena na hodnoty jednotlivé pfipojky.
Viz kapitola "Technické udaje" (— B 175).

Skupina motoru je omezena na 5 motor(i a nesméji se rozbihat vice nez 3 konstrukeni
velikosti.

Vicemotorovy provoz je mozny pouze s tfifazovymi asynchronnimi motory, nikoli syn-
chronnimi motory.

Pro skupiny s vice nez 3 motory doporucuje SEW-EURODRIVE pouziti vystupni tlu-
mivky "HD LT xxx" a navic nestinénych kabel( a maximalni pfipustnou vystupni frek-
venci 4 kHz.

4413 Privody motoru a jisténi

U jisténi a vybéru sitového vedeni a pfivodu motoru vénujte pozornost také mistnim
predpisim a predpisiim k danému zafizeni.

PFipustna délka vSech paralelné zapojenych pfivodi k motoru se zjisti nasledovné:

/max

n

leer <

3172400139

Celkova délka paralelné zapojenych pfivodd motoru.

Icel.

l..x = Doporué¢ena maximalni délka pfivodl motoru.

n Pocet paralelné zapojenych motoru.

Pokud prafez pfivodd motoru odpovida prifezu sitovych pfivodd, potom neni tfeba
zadné dodatecné jisténi. Pokud je prufez pfivodd motoru mensi nez prifez sitovych
pfivodl, potom se musi pfivody motoru pojistit na odpovidajici prifez proti zkratu.
K tomu je vhodny jisti¢ motoru.

4.4.14 Pripojeni tfifazovych brzdovych motort

[0

Podrobna upozornéni k brzdovému systému SEW-EURODRIVE najdete v katalogu
"Ttifazové motory", ktery si mizete objednat u SEW-EURODRIVE.

Brzdové systémy SEW-EURODRIVE jsou kotouCové brzdy buzené stejnosmérnym
proudem, odbrzdované elektromagnetickou a brzdéné silou pruzin. Brzdovy
usmeérnovac napaji brzdu stejnosmérnym napétim.

UPOZORNEN:I

Brzdovy usmérfiova¢ musi mit pfi provozu s méni¢em vlastni sitovy pfivod. Napajeni
pres napéti motoru je nepfipustné!
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4415 Instalace podle standard UL

PFi instalaci podle standardd UL respektujte nasledujici upozornéni:

Teploty prostredi

Ménice Ize instalovat pfi nasledujicich teplotach okoli:

Stupen ochrany IP Teplota okoli
IP20/NEMA 1 -10°Caz 50 °C
IP55/NEMA 12K

-10°C az40°C
IP66/NEMA 4X

Pouzivejte vyhradné& médény pfipojovaci kabel, ktery je dimenzovan na teploty okoli
do 75 °C.

Utahovaci momenty vykonovych a fidicich svorek

Pripustné utahovaci momenty pro méni¢e naleznete v kapitole "Pfipustné utahovaci
momenty" (— B 20).

Externi napajeni 24 V(DC)

Jako externi zdroj stejn. napéti 24 V pouzivejte pouze ovéfena zafizeni s omezenym
vystupnim napétim (U, = DC 30 V) a omezenym vystupnim proudem (I < 8 A).

Napétové sité a jisténi
Ménice jsou vhodné pro provoz na napajecich sitich s uzemnénym nulovym bodem
(sité TN a TT), které poskytuji max. sitovy proud a max. sitové napéti podle nasleduji-
cich tabulek. V udajich o pojistkach v nasledujicich tabulkach je popsana maximalni
pfipustna pfedfazena pojistka pfislusného ménice. Pouzivejte pouze tavné pojistky.

Certifikace UL neplati pro provoz v napétovych sitich s uzemnénym nulovym bodem
(site IT).

Pristroje 1 x 200-240 V

1%x200-240V Tavna pojistka nebo MCB Max. zkratovy sitovy Max. sit'ové napéti
(typ B) stfidavy proud

0008 15A 100 kA rms (AC) 240V

0015 20 A

0022 25A
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Pristroje 3 x 200-240 V

3 x200-240V Tavna pojistka nebo MCB Max. zkratovy sit'ovy Max. sit'ové napéti
(typ B) stfidavy proud

0008 10 A 100 kA rms (AC) 240V

0015 15A

0022 17,5A

0030 30A

0040 30A

0055 40 A

0075 50 A

0110 70 A

0150 90 A

0185 110 A

0220 150 A

0300 175 A

0370 225 A

0450 250 A

0550 300 A

0750 350 A

Pristroje 3 x 380-480 V

3x380-480V Tavna pojistka nebo MCB Max. zkratovy sitovy Max. sit'ové napéti
(typ B) stridavy proud

0008 6 A 100 kA rms (AC) 480V
0015 10A

0022 10A

0040 15A

0055 25A

0075 30A

0110 40A

0150 50 A

0185 60 A

0220 70 A

0300 80 A

0370 100 A

0450 125 A

0550 150 A

0750 200 A

0900 250 A

1100 300 A

1320 350 A

1600 400 A
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Pristroje 3 x 500-600 V

3 x 500 - 600 V Tavna pojistka nebo MCB Max. zkratovy sitovy Max. sitové napéti
(typ B) stfidavy proud

0008 6A 100 kA rms (AC) 600 V

0015 6 A

0022 10A

0040 10A

0055 15A

0075 20A

0110 30A

0150 35A

0185 45 A

0220 60 A

0300 70 A

0370 80 A

0450 100 A

0550 125 A

0750 150 A

0900 175 A

1100 200 A

Tepelna ochrana motoru

Méni¢ je vybaven tepelnou ochranou motoru proti pretizeni podle NEC (National
Electrical Code, US).

Tepelna ochrana motoru proti pretizeni musi byt zajiSténa nékterym z nasledujicich
opatreni:

* Instalace motorového tepelného snimace dle NEC, viz také kapitola "Motorova
tepelna ochrana (TF / TH)" (— B 32).

» Pouziti vnitfni tepelné ochrany motoru proti pfetiZzeni aktivaci parametru P4-17 .
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4416 Information Regarding UL

i

UPOZORNEN:I

Nasledujici kapitoly jsou dle poZzadavku UL bez ohledu na jazyk vaseho vytisku vzdy
vytidténa v anglickém jazyce.

Thermal motor protection

Parameter

Functional principle

Thermal motor overload protection shall be provided by one of the following means:

* NEC compliant installation of a motor temperature sensor, see also section "Motor
temperature protection (TF/TH)" in the chapter "Electrical Installation" of the opera-
ting instructions.

* Using internal thermal motor overload protection according to NEC (National
Electrical Code, US). Thermal motor overload protection can be activated via para-
meter P4-17.

* Implementing external measures to ensure thermal motor overload protection
according to NEC (National Electrical Code).

The following additional parameter was added to MOVITRAC® LTP-B/LTX inverters to
implement internal thermal motor protection according to NEC:

» P4-17 Thermal motor protection according to NEC
— 0: disabled

— 1: enabled

The motor current is accumulated in an internal memory over the course of time. The
inverter goes to fault state as soon as the thermal limit is exceeded (l.t-trP).

Once the output current of the inverter is less than the set rated motor current, the in-
ternal memory is decremented depending on the output current.

*  When P4-17 is disabled, thermal memory retention is reset upon shutdown or
power loss.

*  When P4-17 is enabled, thermal memory retention is maintained upon shutdown
or power loss.

Navod k obsluze — MOVITRAC® LTP-B
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4.417 Elektromagneticka kompatibilita (EMC)

MéniCe s EMC filtrem jsou ureny k pouziti ve strojich a systémech pohonu. Splfiuji
produktovou normu elektromagnetické kompatibility EN 61800-3 pro pohony s nastavi-
telnymi otaCkami. Pro instalaci systému pohonu s ohledem na elektromagnetickou
kompatibilitu je nutné dodrzovat pfedpisy smérnice 2004/30/EU.

Odolnost proti ruseni

S ohledem na odolnost proti ruseni splfiuje frekvenéni méni¢ s odruSenym filtrem
mezni hodnoty normy EN 61800-3 a Ize jej tedy pouzivat v primyslu i v domacnosti
(lehky pramysl).

Vyzarovani rusivych signalt
S ohledem na vyzarovani rusivych signalt splfiuje ménic s filtrem EMC mezni hodnoty

normy EN 61800-3:2004. MéniCe lze pouzivat v prumyslu i v domacnosti (lehky
pramysl).

Aby byla zajisténa co nejlepsi mozna elektromagneticka kompatibilita, je nutné in-
stalovat méni€e v souladu se zadanimi v kapitole Instalace. Pfitom dbejte na dobra
uzemnovaci spojeni pro ménice. Pro splnéni zadani tykajiciho se rusivého vyzarovani
pouzivejte stinéné kabely motoru.

V nésledujici tabulce jsou stanoveny podminky pro pouZiti v hnacich aplikacich.

Typ ménice Kat. C1 (trida B) Kat. C2 (trida A) Kat. C3
podle EN 61800-3

230V, 1fazové Neni nutné dodatec¢né filtrovani.

LTP-B xxxx 2B1-x-xx Pouzivejte stinény kabel motoru.

230V, 3fazové Pouzivejte externi filtr | Neni nutné dodatecné filtrovani.

LTP-B xooxx 2A3-x-xx | YPUNFLTXOXXXX. b 5iveite stingny kabel motoru.

LTP-B xxxx 5A3-x-xx

575V, 3fazové V pfipadé potfeby pouZijte sitovy filtr typu NF LT xxx, aby
LTP-B 300 603-X-XX se dale minimalizovalo ruSiveé elektromagnetické vy-
zafovani. Zachovani hornich tfid meznich hodnot ale
presto nemulze byt zaruéeno.

Pouzivejte stinény kabel motoru.
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VsSeobecné informace k ulozeni stinéni motoru
Pouziti stiniciho plechu se vyslovné doporucuje pfi aplikacich LTX.

Pripojte stinéni nejkratSi cestou plochym kontaktem oboustranné& na kostru. To plati
také pro kabely s nékolika stinénymi Zilami.
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Doporuceni k uloZeni motorového stinéni u frekvenénich ménica s IP20

Ménic se Zde zobrazeny kryt maji nasledujici ménice:

stupném ochrany — T . L

IP20/NEMA 1 Jmenovité napéti sité Vykon ménice
230V 0,75 - 5,5 kW
400 V 0,75 - 11 kW
575V 0,75 - 15 kW
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Priklad ménice LTP-B Priklad ménice LTP-B s modulem LTX

o6 666
a

L L
| I

L = [5] L 5]
Lk_J ° L%_J
@éﬂ U v w v w
4 -
[4] izalc ® ® [4] e ® 5
[2] (] [2] [1]
S
S 3]
9007212157809419
[1] pFivod motoru [5] fidici kabely

[2] dodatecna pfipojka uzemnéni [6] < 230 V:0,75-2,2 kW

* 400 V: 0,75 — 4 kW

« 575V:0,75 - 5,5 kW
[3] kabel snimace [71 < 230V:3-55kW

* 400 V: 5,511 kW

* 575V:7,5-15kW
[4] komunikagni kabel RJ45

Stinici plech se muze doplikové pouzit pro vySe uvedené ménice v provedeni IP20.
PFi pfizpUsobeni postupujte nasledovné:

1. Povolte 4 Srouby na podélnych otvorech.

2. Posunte plech pro dosazeni potfebné velikosti az k dorazu.

3. Srouby opét utahnéte.

Zajistéte, aby byl plech Fadné propojen s pfipojkou uzemnéni.

Navod k obsluze — MOVITRAC® LTP-B

22872191/CS - 09/2016



22872191/CS - 09/2016

Instalace
Elektricka instalace

Doporuceni k uloZeni motorového stinéni u frekvenénich ménica s IP55/IP66

Ménice se
stupném ochrany
IP66/NEMA 4X

K upevnéni motorového stinéni na zafizeni se doporucuji kovové Srouby. Délka zavi-
tového hrdla musi byt u nize uvedenych ménica alespori 8 mm.

Zde zobrazeny kryt maji nasledujici ménice:

Jmenovité napéti sité

Vykon ménice

230V 0,75 -4 kW
400V 0,75 -7,5 kW
575V 0,75 - 11 kW
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zzzzzzzz

N oy
© Q)
p@@@@@@@@@@@ | [1]

LTP-B LTP-B + LTX

[ ]

Lollo)a ]

[4] —

9007212157811595
[1] kovova kontramatice [4] modul LTX
[2] kovové Sroubové spoje [5] pfivod motoru
[3] pfilozeny gumovy tésnici [6] sitovy pfivod
krouzek
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Doporuceni pro pokladku snimaciho, Fidiciho a komunikacniho vedeni

Ménice se
stupném ochrany
IP55/NEMA 12K

9007212386365579

[11 kabel snimace jen v pfipadé mo- [4] signalni svorka / komunikace

dulu LTX
[2] signalni svorka / komunikace
[3] pfivod motoru

[5] sitovy pfivod

Zde zobrazeny kryt maji nasledujici ménice:

Jmenovité napéti sité Vykon ménice
230V 5,56 -18,5 kW
400 V 11 - 37 kW
575V 15 — 45 kW
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T iJr%
‘ [ m—
— 2
SRR
18242097931
[1] sitovy pfivod
[2] kovové Sroubové spoje
[3] pfivod motoru
Zde zobrazeny kryt maji nasledujici ménice:
Jmenovité napéti sité Vykon ménice
230V 22 — 75 kW
400 V 45 — 160 kW
575V 55 - 110 kW
18243537675

[1] sitovy pfivod
[2] kovové Sroubové spoje
[3] pfivod motoru

4418 Prehled signalnich svorek

Hlavni svorky

POZOR
Pfipojenim napéti nad 30 V k signalnim svorkam se mGze poskodit fizeni!
MoZnost vzniku hmotnych Skod!

» Napéti pfipojené k signalnim svorkam nesmi prekrocit 30 V.
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STO+
STO-
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Blok signalnich svorek je osazen nasledujicimi pfipojkami:

C. Signal Pripojeni Popis
svorky
1 +24 VIO +24 V: Vztazné napéti/za- | Vztazné napéti pro fizeni binarnich vstupt (max.
loZni napéti 100 mA)"
Respektujte prosim "Upozornéni k pfipojeni funkce
STO" (— B 46)
2 DI 1 Binarni vstup 1 Pozitivni logika
DI 2 Binarni vstup 2 "Logicka 1" rozsah vstupniho napéti: DC 8 — 30 V
4 DI 3 Binarni vstup 3 "Logicka 0" rozsah vstupniho napéti: DC0 -2V
Kompatibilni s pozadavkem PLC, pokud je na svorku
7 nebo 9 pfipojeno 0 V.
5 +10V Vystup +10 V: Vztazné 10 V: Vztazné napéti pro analogovy vstup
napeti (polarita napajeni +, 10 mA max., 1-10 kQ)
6 Al 1/Dl 4 Analogovy vstup 1 (12 analogovy: 0—-10V,10-0V,-10-10V, 0 - 20 mA,
bitd) 4-20mA, 20-4 mA
Binarni vstup 4 digitalni: "Logicka 1" Rozsah vstupniho napéti:
DC8-30V
7 oV 0 V: Vztazny potencial Respektujte prosim "Upozornéni k pfipojeni funkce
STO" (— B 46)
8 AO 1/DO 1 |Analogovy vystup 1 (10 analogovy: 0—10V,10-0V, 0 —20 mA, 20 — 0 mA,
bitu) 4-20mA, 20 -4 mA
Binamni vystup 1 digitalni: 0 / 24 V/, maximalni vystupni proud: 20 mA
9 oV 0 V: Vztazny potencial Respektujte prosim "Upozornéni k pfipojeni funkce
STO" (— B 46)
10 Al 2/DI5 Analogovy vstup 2 (12 analogovy: 0 —10V, 10 -0V, PTC-th, 0 — 20 mA,
bitu) 4-20 mA, 20 — 4 mA, KTY84, PT1000
Binarni vstup 5/ termisto- | . o om0 o4 . -
rovy kontakt digitalni: "Logicka 1" Rozsah vstupniho napéti:
DC8-30V
11 AO 2 /DO 2 |Analogovy vystup 2 (10 analogovy: 0—10V,10-0V, 0-20 mA, 20 - 0 mA,

bitd)
Binarni vystup 2

4-20mA,20-4 mA
digitalni: 0 / 24 V, maximalni vystupni proud: 20 mA
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C. |Signal Pfipojeni Popis
svorky
12 STO+ Uvolnéni koncového Vstup DC +24 V, odbér proudu max. 100 mA
stupne Bezpecnostni kontakt STO, high = DC 18 — 30 V

Respektujte prosim "Upozornéni k pfipojeni funkce
STO" (— B 46)

13 STO- Vztazny potencial GND pro vstup DC +24 V
Bezpecnostni kontakt STO
Respektujte prosim "Upozornéni k pfipojeni funkce
STO" (— B 46)

1) PFi provozu ménice s pramyslovou sbérnici se mize svorka 1 pouzit pro napajeni zalozniho napéti.

VSechny binarni vstupy jsou aktivovany vstupnim napétim v rozsahu 8 — 30 V, tzn.

jsou kompatibilni s +24 V.

Doba reakce binarnich a analogovych vstupll je mensi nez 4 ms. RozliSeni analogo-
vych vstupl €ini 12 bit( pfi pfesnosti +2 %, vztazené na nastavenou maximaini kalib-

raci.

Upozornéni k pripojeni funkce STO

Pokud je svorka 12 trvale pfipojena na 24 V a svorka 13 trvale na GND, je funkce
STO permanentné deaktivovana.

1

h > > éé

[a] o (=) [ )]
1 2 3 4 5 6 7 8 9 1011 1213
oo ZXZ]
| R

—0
-0

18481633291

[11 externi napajeni 24 V DC

[2] doplhkové bezpec€nostni spinaci zafizeni
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Svorky relé
14 15 16 17 18
O O v v o
POZOR
MozZnost vzniku hmotnych Skod
Ke kontaktu relé nepfipojujte zadné indukéni zatéze!
C. |Signal Vybér funkce relé Popis
svorky
14 Vystup relé 1 reference P2-15 Kontakt relé (250 V(st) / 30 V(ss) pfi
15 Vystup relé 1 zapinaci max. 5 A)
kontakt
16 Vystup relé 1 rozpinaci
kontakt
17 Vystup relé 2 reference P2-18

18 Vystup relé 2 zapinaci
kontakt

4419 Komunikacni zdirka RJ45

Zdirka na pfristroji

9007212770640779

[1] SBus-/ CAN-Bus-

[2] SBus+/ CAN-Bus+

[3] OV

[4] RS485- (primyslové)

[5] RS485+ (primyslové)

[6] +24 V (vystupni napéti/zalozni napéti)
[71 RS485- (Modbus RTU)

[8] RS485+ (Modbus RTU)
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4.4.20 Zalozni provoz 24 V
Méni¢ nabizi moznost realizovat zalozZni provoz pfes externi napéti 24 V. Pfitom je Fi-
dici elektronika a dopliikové karty, jako napf. rozhrani primyslové sbérnice piné
funkCni i pfi vypnutém sitovém napdjeni.

Predpoklady
Verze firmware 1.20 (zjistit Ize v P0-28).

Funkéni rozsah
» Pristup k parametrdm (jen &teni, ne zapis)
» Komunikace pfes primyslovou sbérnici

Struktura zalozniho provozu 24 V

VSechny ménicCe, které jsou navzajem propojeny v komunikacéni siti a vyuzivaji zalozni
provoz 24 V musi byt sou¢asné napajeny externim napétim 24 V. Dbejte na to, aby
jednotlivé pfistroje, které jsou pfipojeny k siti nebyly jednotlivé odpojeny od napéti 24
V.

UPOZORNENI
Art und Quelle der Gefahr

Kdyz nejsou méni¢e napajeny ze sité a jednotlivé pfistroje, které jsou pfipojeny k roz-
hrani RJ45 nebo k doplrikové siti primyslové sbérnice, se odpoji od externiho napéti
24 V, mlUze to mit za nasledek chybové stavy v siti primyslové sbérnice. Zajistéte,
aby byly vSechny propojené ménice souCasné napajeny externim napétim 24 V.

jde

Priklad zapojeni

sit

24V —

0 V/GND

sit sit sit
+ O wo <+ O (N6} + O wo
o & 2 &2 o a 2 &a° o a 2 &a°
> > < - -~ > > — - PN St > >~ - -~
JoY¥Pe-so>YgRR JoY¥Pe-so>gRR JoY¥Pe-so>YgRR
Y5557 2020320n Y 5B5B6YI020320n Y555672020320n
T2345678 910111213 T2345678910111213 T2345678 910111213
j@@@@@@@@@@@@ _(?@@@@@@@@@@@@ j@@@@@@@@@@@@
= [ | = [ | = [ |
relé relé relé
1415161718 1415161718 141516171
|RJI45| ‘@@@@@ RJS ‘@@@@@ |RJI45| 20000
1 1 1
1 1 1
1 1 1
1 1 1
. . 1 1 1 1 1 1 ! 1 1
komunikace pres ' ' ' ' ' ' ! i i
RJ45 nebo A b T T T T
dopliikové """"‘""""":"T """""""""" [ rpoommT
e 4 o =T | [
prumyslové
sbérnice
18364546315
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4.4.21

4.5

Instalace 4
Schéma zapojeni

Pfipojeni meziobvodu, napojeni UZ

Meziobvod DC je u v8ech vykonu vyveden na svorky. Proto je mozné propojit pFistroje
pomoci meziobvodu nebo je pfimo napajet stejnosmérnym napétim.

V téchto pfipadech prosim kontaktujte firmu SEW-EURODRIVE.

Schéma zapojeni

A VAROVANI

Nebezpecdi v dusledku urazu elektrickym proudem. Neodborné zapojeni mize vést k
ohrozZeni v dusledku vysokych napéti.

Smrt nebo t&Zké drazy.

» Dodrzujte nasledujici body.

V nasledujicich pfipadech vzdy odpojte brzdu na strané stfidavého a stejnosmérného
proudu:

* Ves8keré aplikace ve zvedaci technice.
* Aplikace, které vyZaduji rychlou dobu odezvy brzdy.
Respektujte nasledujici upozornéni:

» Nasledujici méniCe se stupné&m ochrany IP66/NEMA 4X jiZ maji otvory pro sitovy,
motorovy a fidici kabel.

- 230V:0,75-4 kW
— 400V:0,75-7,5 kW
- 575V:0,75-11 kW

Nasledujici méniCe se stupném ochrany IP55/NEMA 12K jsou provedeny
s kovovou vstupni deskou. Uzivatel mize vyvrtat vstupy pro kabely podle svych
potreb.

- 230V:55-75kW

— 400 V:11-160 kW

- 575V:15-110 kW
* Brzdovy usmérfiovac pfipojte pfes samostatny sitovy pfivod.
* Napajeni pfes napéti motoru je nepfipustné!

UPOZORNENI

U nového pfistroje jsou mista svorek DC-, + (DC+) a BR nejprve opatfena kryty, kte-

fde

ré Ize v pfipadé nutnosti vylomit.
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L1

L2/N

doplnék ND.. vstupni tlumivka
L1' L2 L3’
T

sbérnice DC, pfistup

L3 ne1f. 230V

’’’’’’’ PE

K10 K|
(AC-3)

A

|

BR +

BW

(HJ

BW../BW.-T

pfipojeni

brzdového odporu*

sbérnice DC, pristup "+" pfistup

18380767883

[1] sitovy styka€ mezi napajeci siti a ménicem.

[2] brzda
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Ovladani brzdy
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Ve (BMY)
Voac Vac (BMK) Vac
F14/|=15H H |:14/|=15H H |=14/f=15H H
(11
K11 K11 v+ K11
(AC-3) (AC-3) (A c-3)
17
v+ [3] V+
18
17 17
[3] [3]
18 r 18
K12 GND K12 -
(AC-3) (AC-3)
2] [2]
GND GND
: bila ; bila
BG cervena BG (2~ ¢ervena
BGE BGE
4 modra 4 modra
5 Cervena 2
DR/DT/DV: bila DR/DT/DV:
odpojeni stejnosmérmého a | modra oddéleni na strang stfidavého
stfidavého proudu proudu
18475023883
[1] Sitové napajeni brzdového usmérnovace se zapina soucasné s K10.
[2] Ridici stykac / fidici relé odebira napéti z vnitfniho kontaktu relé [3] ménice a

napdji brzdovy usmérriovac.

[3] Beznapétovy kontakt relé ménice.

V+ Externi napajeci napéti 250 V AC / 30 V DC pfi max. 5 A.
Voc (BMV) stejnosmérné napajeni BMV.
Vac (BMK) napéjeni stfidavym proudem BMK.

4
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511 Ovladaci zafizeni
Ménice v provedeni IP20 jsou vybaveny standardnim ovladacim zafizenim.
MéniCe v provedeni IP55/IP66 jsou vybaveny textovym displejem s piepinanim
jazyka.
Obé ovladaci zafizeni umoziuji provoz a sefizovani ménice bez dalSich pfidavnych
zafizeni.

Standardni ovladaci zarizeni

1

9007202188405387
[11 6mistny sedmisegmentovy displej [4] tlagitko Navigace
[2] startovni tlacitko [5] tlagitko Nahoru
[3] tlacitko Stop/Reset [6] tlacitko Dol

Ovladaci zarizeni s textovym displejem
18364520203

[1] textovy displej (vicejazyCny) [4] tlagitko Navigace
[2] startovni tlaCitko [5] tlagitko Nahoru
[3] tlacitko Stop/Reset [6] tlacitko Dol
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Obé ovladaci zafizeni obsahuiji 5 tladitek s nasledujicimi funkcemi:

tlagit- Start [2]
- &

tlacit- Stop [3]
" @

tlacit- Navigace [4]
- Q

tlagit- Nahoru [5]
A

tlacit- Dolt [6]
V.

uvolnéni pohonu
zména sméru otaceni

zastaveni pohonu
potvrzeni chyby

pfepnuti menu
uloZeni hodnot parametrt
zobrazeni informaci v realném Case

zvyseni otacek
zvySeni hodnot parametrd

snizeni otacek
snizeni hodnot parametru

PFistup k menu pro zménu parametrl je mozny pouze pomoci tlaCitka <Navigace> [4].

* Prepinani mezi menu pro zmény parametrl a ukazatelem realného ¢asu (provozni
otacky/ provozni proud): Tlagitko podrzte stisknuté déle nez 1 sekundu.

* Prfepinani mezi provoznimi otackami a provoznim proudem béziciho ménice:
Tlagitko kratce stisknéte (méné nez 1 sekunda).

Provozni otacky se znazorni jen tehdy, pokud se do P7-10 zadaji jmenovité otacky
motoru. Jinak se znazorni otacky trojfazového pole.

Prepinani jazykl na ovladacim zafizeni s textovym displejem

Pro pfepnuti jazyka na textovém displeji stisknéte soucasné tlacitko <Start> a tlacitko

<Sipka nahoru>. Méni¢ se pfi tom nesmi uvolnit.
Zobrazi se seznam dostupnych jazyku.
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5.1.2 Resetovani parametrii na vyrobni nastaveni
Chcete-li resetovat parametry na vyrobni nastaveni, postupujte takto:
1. Mé&ni¢ nesmi byt uvolnén a na displeji se musi zobrazit "Inhibit".
2. Stisknéte soucasné 3 tlacitka 0 Oa @alespoﬁ na 2 sekundy.
Na displeji se zobrazi "P-deF".
3. Hlaseni "P-deF" potvrdte stisknutim tlacitka @
i Pokud je méni¢ nastaven na vyrobni nastaveni, jsou tlacitka <Start>/<Stop> na ovla-
dacim zafizeni deaktivovana. Aby bylo pouziti tlagitek <Start>/<Stop> ovladaciho za-
fizeni aktivovano, nastavte parametr P-12 na "1" nebo "2".
Folgen
51.3 Kombinace tlaéitek
Funkce Pristroj zob- |Stisknéte: Vysledek Priklad
razi:
Rychly vybér Px-xx Tlacitka <Navigace> + <Na- |Zvoli se nasledujici vy- |Zobrazi se "P1-10":
skupin para- horu> §8i skupina parametri. |+ Stisknéte tlacitka <Navigace> + <Nahoru>.
metrd? o 0 + Nyni se zobrazi "P2-01".
+
Px-xx Tlagitka <Navigace> + <Dol(>|Zvoli se nasledujici Zobrazi se "P2-26":
nizsi skupina para- « Stisknéte tlacitka <Navigace> + <Dolu>.
+ metrQ. * Nyni se zobrazi "P1-01".
Vybér nejnizSi  |Px-xx Tlagitka <Nahoru> + <DolG> |Vybere se prvni para- |Zobrazi se "P1-10":
skupiny para- 0 o metr ze skupiny. « Stisknéte tlagitka <Nahoru> + <Dol(>.
metru + * Nyni se zobrazi "P1-01".
Nastaveni para- |Numericka Tlacgitka <Nahoru> + <Dol(> |Parametr se nastavi na |Pfi zméné P1-01:

metru na nej-
mensi hodnotu

hodnota (pfi
zméné hodno-
ty parametru)

+

» Zobrazi se "50.0".
» Stisknéte tlacitka <Nahoru> + <Dol(>.
» Nyni se zobrazi "0.0".

Zména jednot-
livé Cislice
hodnoty para-
metru

Numericka
hodnota (pfi
zméné hodno-
ty parametru)

Tlacitka <Stop / Reset> +
<Navigace>

+

Jednotlivé Cislice
hodnoty parametru se
mohou zménit.

PFi zméné P1-10:

» Zobrazi se "0".

» Stisknéte tlaitka <Stop / Reset> +
<Navigace>.

Nyni se zobrazi "_0".

Stisknéte tlacitko <Nahoru>.

Nyni se zobrazi "10".

Stisknéte tlacitka <Stop / Reset> +
<Navigace>.

* Nyni se zobrazi "_10".

« Stisknéte tlac¢itko <Nahoru>.

* Nyni se zobrazi "110"

atd.
PFepnuti jazyka |Select <Start> a <Nahoru> Nyni Ize zvolit poza- « anglicky
Language @ 0 dovany jazyk. + némecky
+ » francouzsky
« 3panélsky

1) Musi byt aktivovan pfistup ke skupinam parametrd: nastavte P1-14 na "101" nebo "201".
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5.1.4 Software LT-Shell

Software LT-Shell umozni jednoduché a rychlé uvedeni méni¢i do provozu. Je mozné
jej stahnout na webové strance SEW-EURODRIVE. Po instalaci a dale vzdy
v pravidelnych intervalech provadéjte aktualizaci softwaru.

Spole€né s technickym baliCkem (kabelova sada C) a pfevodnikem rozhrani USB11A
Ize ménic¢ propojit se softwarem.

Na LT-Shell Ize v jedné siti napojit maximalné 63 ménicu.

Pomoci softwaru Ize mimo jiné provadét nasledujici aktivity:

Napojeni na LT-Shell

Sledovani, stahovani a nahravani parametra.
Kopirovani parametra.

Update firmwaru (ru¢né a automaticky).

Export parametr ménic¢e do Microsoft® Word.
Monitorovani stavu motoru a vstupu a vystupu.
Rizeni ménice / ruéni provoz.

Scope.

Napojeni se mlize provést pres rozhrani RS485 (USB11A + technicky balicek PC)
nebo pres Bluetooth® (modul parametra).

RS485

9288836235
[2]  RJ45 na kabelu RJ45 [7]  kabel USB A-B
[5] RJ10 na kabel RJ10 [8] adaptér RJ (2 x RJ45, 1 x RJ10)
6] USB11A
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Bluetooth®

[11  modul parametrii
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5.1.5 Software pro spravu MOVITOOLS® MotionStudio
Software je mozno propojit s méni¢em nasledovné:

» Pomoci spojeni pfes systémovou sbérnici mezi PC a méniCem. K tomu je tfeba
CAN dongle. Konfekcionovany kabel neni k dispozici a musi se tedy samostatné
vyrobit podle osazeni RJ45 rozhrani ménice.

« Ptes spojeni PC s Gateway nebo MOVI-PLC®. Spojeni PC-Gateway / MOVI-PLC®
Ize dosahnout napf. pfes USB11A, USB nebo Ethernet.

MOVITOOLS® MotionStudio ma k dispozici nasledujici funkce:
» Sledovani, stahovani a nahravani parametr(

» Kopirovani parametr(

* Monitorovani stavu motoru a vstupu a vystupa.

Napojeni na MOVITOOLS® MotionStudio

Napojeni se mlze provést nepfimo pfes branu SEW-EURODRIVE nebo pres fadi¢
SEW-EURODRIVE.

Gateway
17186235147
[11 kabel USB A-B [4] kabel RJ45 s otevienym koncem
[2] USB11A [5] ukon&ovaci konektor (120 Q)
[3] RJ10 na kabel RJ10 [6] kabelovy rozvadéc
Radi¢
LTP-B
17186293003
[11 kabel USB A-B [5] ukonCovaci konektor (120 Q)
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[21 USB11A [6]
[3] RJ10 na kabel RJ10 [7]
[4] kabel RJ45 s otevifenym koncem [8]
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Automatické proméfovani Auto-Tune

5.2 Automatické promérovani "Auto-Tune"

Méni¢ umi pomoci metody automatického proméfovani zméfit témér kazdy motor
a zjistit data motoru.

» Automatické proméfovani se zahaji automaticky po resetovani na vyrobni nasta-
veni po prvnim uvolnéni a trva podle druhu regulace az 2 minuty. Tento proces
proméfrovani nepferusujte.

* Automatické promérovani "Auto-Tune" mulzete po zadani udaji motoru spustit
také ru¢né pomoci parametru P4-02. Méni¢ uvolnéte az poté, co do parametrd
spravné zanesete vSechna data motoru.

» Svorky 12 a 13 pro STO musi byt pod napétim. Uvolnéni neni tfeba. Na displeji se
musi zobrazit "Stop".

UPOZORNENI

i Po prvnim uvedeni do provozu nebo zméné regulaéni metody v P4-01 provedte au-
tomatické proméfovani "Auto-Tune" pfi studeném motoru. Autotuning Ize i kdykoliv
spustit ru¢né pomoci parametru P4-02.

5.3 Uvedeni do provozu s motorem

A VAROVANI
Je-li parametr P4-02 nastaven na "1" ("Auto-Tune"), mize se motor automaticky
rozbéhnout.
Smrt nebo tézké urazy.
» Davejte pozor, aby nikdo nebyl v dosahu pohyblivych &asti zafizeni.
UPOZORNENI

i Casy rampy v parametru P7-03 a P1-04 se vztahuji na 50 Hz. Pokud je P1-16 nasta-

ven na "In-Syn", potom se nastavi pfetizitelnost v zavislosti na P7-08 na "150 %".
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5.3.1 Uvedeni do provozu u asynchronniho motoru s fizenim U/f
1. Pripojte motor k ménici. Pfi pfipojovani dbejte na jmenovité napéti motoru.
2. Zadejte udaje motoru z jeho typového Stitku:
* P1-07 = jmenovité napéti motoru
* P1-08 = jmenovity proud motoru
* P1-09 = jmenovita frekvence motoru
* P1-10 = jmenovité otacky motoru
- hodnota = 0: kompenzace skluzu deaktivovana
- hodnota # 0: kompenzace skluzu aktivovana
3. Nastavte maximalni a minimalni ota¢ky pomoci P7-01 a P1-02.
Nastavte zrychlovaci a zpomalovaci rampy pomoci P1-03 a P1-04.

Spustte automatické promérfovani motoru "Auto-Tune" dle popisu v kapitole
"Automatické promérovani ("Auto-Tune")" (— B 59).

5.3.2 Uvedeni do provozu u asynchronniho motoru s regulaci ota¢ek VFC
1. Pripojte motor k ménici. Pfi pfipojovani dbejte na jmenovité napéti motoru.
2. Zadejte udaje motoru z jeho typového Stitku:
* P1-07 = jmenovité napéti motoru
* P1-08 = jmenovity proud motoru
*  P1-09 = jmenovita frekvence motoru
* P1-10 = jmenovité otacky motoru
e P1-14 =201 (rozSifené menu parametrud)
*  P4-01 =0 (regulace otacek VFC)
*  P4-05 = ucinik.
3. Nastavte maximalni a minimalni ota¢ky pomoci P7-01 a P1-02.
Nastavte zrychlovaci a zpomalovaci rampy pomoci P1-03 a P1-04.

Spustte automatické proméfovani motoru "Auto-Tune" dle popisu v kapitole
"Automatické promérovani ("Auto-Tune")" (— B 59).

6. PFfi nedostatetném regulaénim vykonu se mulze regulace optimalizovat
prostfednictvim parametru P7-10.
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5.3.3 Uvedeni do provozu u asynchronniho motoru s regulaci krouticiho momentu VFC

1.

PFipojte motor k ménici. Pfi pfipojovani dbejte na jmenovité napéti motoru.

2. Zadejte udaje motoru z jeho typového Stitku:

* P1-07 = jmenovité napéti motoru

* P1-08 = jmenovity proud motoru

* P1-09 = jmenovita frekvence motoru

* P1-10 = jmenovité otacky motoru

e P1-14 =201 (rozSifené menu parametr()

*  P4-01 =1 (regulace krouticiho momentu VFC)

*  P4-05 = ucinik.

Nastavte maximalni a minimalni ota¢ky pomoci P7-01 a P1-02.
Nastavte zrychlovaci a zpomalovaci rampy pomoci P7-03 a P1-04.

Spustte automatické proméfovani motoru "Auto-Tune" dle popisu v kapitole
"Automatické promérovani ("Auto-Tune")" (— B 59).

Pfi nedostateném regulaénim vykonu se mulzZe regulace optimalizovat
prostfednictvim parametru P7-10.

Priklad: V nasledujicim pfikladu se vyuziva analogovy vstup 2 jako referen¢ni zdroj
krouticiho momentu, pfes analogovy vstup 1 se zadavaji otacky:

P1-15 = 3 (osazeni vstupnich svorek)
P4-06 = 2 (referenéni kroutici moment na analogovém vstupu 2)
P6-17 = 0 (vypnuti Casového intervalu krouticiho momentu)

= >0 (pfizpusobeni ¢asového intervalu pro maximalni horni mez krouti-
ciho momentu)
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5.3.4 Uvedeni do provozu synchronnich motoru bez zpétné vazby snimace (regulace PMVC)

[

Synchronni motory jsou motory s permanentnimi magnety.

UPOZORNENI

Provoz synchronnich motort bez snimace se musi zkontrolovat pomoci testovaci
aplikace. Stabilni provoz v tomto druhu provozu se ale neda zarucit pro vSechny
aplikace. Vyuziti tohoto druhu provozu je proto na vlastni odpovédnost uZivatele.

1. PFipojte motor k ménici. PFi pfipojovani dbejte na jmenovité napéti motoru.
2. Zadejte udaje motoru z jeho typového Stitku:

* P1-07 = U synchronnich motord se neudava systémové napéti, nybrz napéti
péloveho kola pfi jmenovitych otackach motoru.

* P1-08 = jmenovity proud motoru
*  P1-09 = jmenovita frekvence motoru
* P1-10 = jmenovité otacky motoru
*  P1-14 =201 (rozSifené menu parametr(l)
*  P4-01 = 3 (regulace otatek PMVC)
* P2-24 = frekvence PWM (alespori 8—16 kHz).
3. Nastavte maximalni a minimalni otacky pomoci P7-01 a P1-02.
Nastavte zrychlovaci a zpomalovaci rampy pomoci P71-03 a P1-04.

5. Spustte automatické proméfovani motoru "Auto-Tune" dle popisu v kapitole
"Automatické promérovani ("Auto-Tune")" (— B 59).

6. Pfi nedostatecném regulaénim vykonu se muUZe regulace optimalizovat
prostfednictvim parametru P7-10.

Pokud dojde k neocekavanym problémUm pFi Fizeni motoru, musi se zkontrolovat
nebo nastavit nasledujici:

* Aby bylo dosazeno vyS$Siho krouticiho momentu ve spodnim rozsahu otacek, musi
se zvysit oba parametry P7-14 a P7-15. Vénujte pozornost tomu, ze se motor kvdli
vét§imu toku el. proudu muze silné zahfivat.

» Pred spusténim je ¢aste¢né nutné vyrovnat kotvu motord s vysSi setrvacnosti. Za
tim ucelem je mozno mirné pfizplUsobit dobu pfedmagnetizace P7-12 a silu pole
béhem doby pfedmagnetizace v P7-14 nahoru ¢&i dolU.

Ve vyjime¢nych pfipadech mize pomoci porovnat a pfipadné korigovat parametry
zjisténé automatickym proméfenim motoru s parametry Udaji motoru. Uvédomte si,
Ze pfi dlouhych pfivodech motoru se mohou hodnoty lisit.

Nové proméfeni neni nutné:

* P7-01 = odpor statoru motoru (Re.ts,c N€DO 2XR 20 <c))
* P7-02 =0 (odpor rotoru motoru)

* P7-03 = indukénost statoru (Lsd)

* P7-06 = indukénost statoru (Lsq).

5.3.5 Uvedeni do provozu s motory LSPM od SEW-EURODRIVE

Motory typu DR...J jsou motory s technologii LSPM (Line-Start-Permanentmagnet-
Motoren).

1. Pfipojte motor k ménici. Pfi pfipojovani dbejte na jmenovité napéti motoru.
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2. Zadejte udaje motoru z jeho typového Stitku:
* P1-07 = napéti poloveho kola pfi jmenovitych otackach motoru
* P1-08 = jmenovity proud motoru
* P1-09 = jmenovita frekvence motoru
* P1-10 = jmenovité otdcky motoru
e P1-14 =201 (rozSifené menu parametr()
* P4-01 = 6 (regulace otacek LSPM).
Nastavte mezni otacky P7-01 a minimalni otacky P71-02 = 300 ot./min.
Nastavte zrychlovaci a zpomalovaci rampy pomoci P71-03 a P1-04.

Spustte automatické proméfovani motoru "Auto-Tune" dle popisu v kapitole
"Automatické proméfovani ("Auto-Tune")" (— B 59).

6. Prizpusobte pomocné parametry. Standardni nastaveni:

. P7-14=10%
. P7-15=10 %.

7. Pfi nedostateném regulaénim vykonu se mulze regulace optimalizovat

prostfednictvim parametru P7-10.
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5.3.6 Uvedeni do provozu s prednastavenymi motory od SEW-EURODRIVE

Uvedeni do provozu se provede tak, Ze se jeden z nasledujicich motori CPM (tfida
otacek 4500 ot./min) nebo motorl MGF..-DSM (tfida otacek 2000 ot./min) pfipoji na
ménic:

j=de

Typ motoru Displej
CMP40M 40M
CMP50S / CMP50M /CMP50L 50S / 50M / 50L
CMP63S / CMP63M / CMP63L 63S /63M / 63L
CMP71S / CMP71M / CMP71L 71S/71M/ 71L
MGF..2-DSM gf-2
MGF..4-DSM gf-4
MGF..4/XT-DSM gf-4Ht
Postup

+ Pristup ke specifickym parametrdm LTX Ize ziskat nastavenim P71-14 na "1".

» P1-16 nastavte na pfednastaveny motor, viz kapitola "Specifické parametry LTX
(uroven 1)" v "Dodatku k navodu k obsluze MOVITRAC® LTX".

Priklad

CC

Priklad: l=f !

Konstrukéni velikost 50S | 40M, 50S, 50M, 50L, 63S, 63M, 63L, 71S, 71M, 71L
CMP

e
(L

Systémové napéti 4 |- 2=230V
motoru e 4=400V
Brzdové motory b |b = blika u brzdovych motor(

Probéhne automatické nastaveni vSech poZzadovanych parametr( (napéti, proud atd.).

UPOZORNENI

U prednastavenych motord neni tfeba zadné "Auto-Tune".

Pokud se motor CMP s elektronickym typovym Stitkem pfipoji na ménic, zvoli se au-
tomaticky P7-16.

Pokud je zvoleno MGF..-DSM, omezi se kroutici moment automaticky v P4-07 na
200 %. Tato hodnota se musi pfislusnym zplsobem pfizplsobit pfevodu prevodovky
podle vytisku "Dodatek k navodu k obsluze, pohonova jednotka MGF..-DSM na mé-
ni¢i LTP-B".

Veskera pozadovana data motoru se nastavi automaticky. Pro ochranu motoru se
musi teplotni snima¢ KTY pfipojit ke svorce 5 (+10 V) a svorce 10 (analogovy vstup
2) a aktivovat pomoci parametru P2-33. K tomu postupujte podle kapitoly "Tepelna
ochrana motoru TF, TH, KTY84, PT1000" (— B 32).

* Detailni nastaveni naleznete v kapitole "Skupina parametri 1: Specifické
parametry serva (droven 1)" (— B 131).
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54 Uvedeni fizeni do provozu

A VAROVANI

Po instalaci snimacu nebo prepinacl ke svorkam muize nasledovat uvolnéni. Motor
se miize automaticky rozbéhnout.

Smrt nebo tézké urazy.
» Davejte pozor, aby nikdo nebyl v dosahu pohyblivych ¢asti zafizeni.
» Instalujte pfepinace v otevieném stavu.

» Pokud instalujete potenciometr, nastavte ho napfed na 0.

5.4.1 Provoz svorek (vyrobni nastaveni) P1-12=0

Pro provoz ve svorkovém rezimu (vyrobni nastaveni):

P1-12 se musi nastavit na "0" (vyrobni nastaveni).

Konfiguraci vstupnich svorek zménte podle svych pozadavki v P7-15. Mozna na-
staveni viz kapitola P1-15 Vybér funkce binarnich vstup.

PfepinaC zapojte mezi svorky 1 a 2 na uZivatelské svorkovnici.

Potenciometr (1 k — 10 k) zapojte mezi svorky 5, 6 a 7. Prostfedni Cidlo se spoji se
svorkou 6.

Zapojte svorky 12 a 13 vstupu STO podle kapitoly "Dil&i odpojeni" (— B 207).
Uvolnéte ménic tim, Ze vytvorite propojeni mezi svorkami 1 a 2.
Potenciometrem nastavte otacky.
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5.4.2 Rezim tlac¢itkového pole (P71-12 =1 nebo 2)

Pro provoz v rezimu tlaitkového pole:

* P1-12 nastavte na "1" (jednosmérny) nebo "2" (obousmérny).

» K uvolnéni méniCe zapojte dratovy mustek nebo prepinaé mezi svorky 1 a 2 na
svorkovnici.

» Zapojte svorky 12 a 13 vstupu STO podle kapitoly "Dil¢i odpojeni" (— B 207).

* Nyni stisknéte tlacitko <Start>. Méni¢ se uvolni pfi 0,0 Hz.

+ Stisknutim tlacitka <Nahoru> zvyste otacky. Stisknutim tlaCitka <Dolu> snizte ota-
Cky.

+ K zastaveni ménice stisknéte tlaCitko <Stop/Reset>.

+ DalSim stiskem tlagitka <Start> se pohon vrati na puvodni otac¢ky. Pokud je ak-
tivovan obousmérny rezim (P1-12 = 2), potom se opakovanym stiskem tlacitka
<Start> zméni smér.

UPOZORNENI

i Pozadované otacky se pfednastavi stiskem tlacitka <Stop/Reset> v klidovém stavu.
Nasledujicim stiskem tlacitka <Start> se otacky pohonu zvysi podle nastavené rampy
az na tuto hodnotu.
5.4.3 Rezim PID regulatoru (P1-12 = 3)

Aktivace PID regulatoru
sP1-12=3

Vestavény PID regulator Ize vyuzit k regulaci teploty, tlaku nebo jinych veli¢in.

Nasledujici obrazek znazorfiuje moznosti konfigurace PID regulatoru.

Volba reference
PID
P3-05

Provozni rezim
PID
P3-04

— PID

PID-regulator, horni mez:

Prah chyby

P3-11

Pevna pozad. ref. hodnota

Pevna hodnota z P3-07: (P3-09=0)

Pramysl. sbérnice, reféhodnota PID

Analogovy vstup 2

Analogovy vstup 1 1

0

Analogovy vstup 1: (P3-09=1)

analogovy vstup 1: (P3-09=3)

I
I
| Regulacni veli¢ina PID +
I

Zesileni P P3-01
Casova konstanta | P3-02
Casova konstanta D P3-03

PID regulator, dolni mez:
Pevna hodnota z P3-08: (P3-09=0)
Analogovy vstup 1: (P3-09=2)

CO=
|

Display
Displej
XXX

—0

Volba zpét. vazby

Skalovaci faktor

Pozadovana
hodnota PID

Pozadovana hodnota
Regulator otacek
PO-04

Zrychlovaci rampa
P1-03

Brzdovéa rampa
P1-04

PID P3-10 P3-12
Funkce Standby Legenda

gt . Zobrazované hodnoty
Zpozdéni zapnuti

P2-27 <>0
Minimalni otacky/ &

frekvence E— S Parametry

. — Rezim Standby aktivni
Uroved probuzeni PID R o Vybér parametrd
P3-13 >
Regulaéni rozdil

Vseobecné infor-
mace k pouziti

27021600768510347

Podle regulacni veli€iny v zavislosti na P3-10 pfipojte snimac¢ k analogovému vstupu 1
¢i 2. Hodnotu snimace Ize pomoci parametru P3-12 kalibrovat tak, aby uzivatel mohl

zobrazit veliinu pfesné na meénici, napf. 0 — 10 bar.
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Uvedeni fizeni do provozu

Zadanou referenéni hodnotu pro PID regulator Ize nastavit pomoci P3-05.

Pokud je PID regulator aktivni, nema nastaveni ¢asli ramp otacek standardné zadny
vliv. V zavislosti na regulaéni odchylce (zadana hodnota — skute¢na hodnota) se
mohou zrychlovaci a zpomalovaci rampy aktivovat pomoci P3-71.

Pevna zadana re-  Nastavenim P3-05 = 0 se pouzije pevna zadana reference zapsana v P3-06. Jakmile

ference se parametry P9-34 a P9-35 pfepisi jinou hodnotou nez "OFF", budou aktivovany
3 dodatecné pevné zadané reference P3-14 az P3-16 a zvoli se z niZze uvedené
tabulky:
Vybér svorek pomoci Vybér svorek pomoci Pevna zadana reference
P9-34 P9-35
0 (LOW) 0 (LOW) P3-06
1 (HIGH) 0 (LOW) P3-14
0 (LOW) 1 (HIGH) P3-15
1 (HIGH) 1 (HIGH) P3-16
Primyslova K tomu ucelu se v ménici musi nastavit nasledujici parametry:
sbérnice referen- )
ce PID P1-12 = 5 (napf. zdroj fizeni SBus)
P1-14 = 201 (rozSifené menu parametr()
P1-15 = 0 (libovolny vybér funkci binarnich vstupl)
P3-05 = 3 (reference PID pfes primyslovou sbérnici)
P5-09 - 11 = 4 (vybér vystupnich datovych slov procesu pro referenci PID)
P9-01 = vybér binarniho vstupu k uvolnéni ménice
P9-10 = PID (zdroj otaek ménice)

54.4 Rezim master-slave (P1-12 = 4)
Master Slave 1
|6 560
 — —
3 I
:
—
— /

I loiol

| - [] : ;
P s

"\

max 63x
9007212609546891

[11 RJ45 na kabelu RJ45
[2] kabelovy rozvadéc

Méni¢ ma integrovanou funkci master-slave.
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Uvedeni fizeni do provozu

Pomoci zvlastniho protokolu je umoznéna komunikace master-slave. Méni¢ potom ko-
munikuje pfes primyslové rozhrani RS485. Do jedné komunikacni sité Ize zapojit pfes
konektor RJ45 az 63 ménicu.

Jeden méni¢ se nakonfiguruje jako master a zbyvajici ménice jako slave. V jedné siti
muze existovat pouze jeden méni¢ typu master. Tento méni¢ typu master vysila svj
provozni stav (napf. aktivni, neaktivni) a svou pozadovanou frekvenci kazdych 30 ms.
Ménice typu slave potom nasleduji stav ménice typu master.

Konfigurace ménice typu master
Ménic typu master kazdé sité musi v ni mit komunikacni adresu "1". Zadejte:
*  P1-12 # 4 (zdroj Fizeni)
*  P1-14 =201 (rozSifené menu parametr(l)
e P5-01 =1 (adresa komunikace ménice)

B8 | Navod k obsluze — MOVITRAC® LTP-B
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Uvedeni fizeni do provozu

Konfigurace ménice typu slave

» Kazdy pfipojeny slave musi mit jednoznacnou komunikaéni adresu slave, ktera se
nastavi pomoci adresy ménice v P5-01. Adresy slave se mohou zadat od 2 do 63.
Zadejte:

*  P1-12 =4 (zdroj fizeni)

*  P1-14 =201 (rozSifené menu parametrud)

*  P5-01=2-63 (adresa komunikace ménice)
* v P2-28 zpusob kalibrace otacek

* v P2-29 faktor kalibrace.

* Dbejte na to, aby rampy u ménie slave byly stejné nebo mensi nez u ménice
master.

UPOZORNENI

K vytvofeni sit€é master-slave je mozno pouzit kabelovou sadu B. Pouziti zakon€ova-
ciho odporu neni vyZzadovano. Informace ke kabelovym sadam najdete v katalogu.

fde

5.4.5 Rezim priimyslové sbérnice (P1-12 = 5, 6 nebo 7)

Viz kapitola "Provoz na primyslové sbérnici" (— & 92).

5.4.6 Rezim MultiMotion (P1-12 = 8)
Viz "Dodatek k navodu k obsluze MOVITRAC® LTX".
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5 Uvedeni do provozu

Funkce zvedaciho zafizeni

5.5 Funkce zvedaciho zafizeni

Ménic¢ je vybaven funkci zvedaciho zafizeni. S aktivni funkci zvedaciho zafizeni se
aktivuji Ci blokuji vSechny relevantni parametry a funkce. Pro fadny princip funkce je
tfeba provést spravné uvedeni motoru do provozu, jak je popsano v kapitole "Uvedeni
funkce zvedaciho zafizeni do provozu" (— B 71).

Vénujte dodatecné pozornost nasledujicim bodim:

Rizeni motorové brzdy musi probihat pfes méni&. Mezi relé ménice 2 (svorka 17
a 18) a brzdou je zapojen brzdovy usmérfiovag, viz kapitola "Elektricka
instalace" (— B 23).

Pouzijte dostate¢né dimenzovany brzdovy odpor.

SEW-EURODRIVE doporucuje neprovozovat motor v pfili§ nizkém rozsahu otacek
nebo zatéZovat ho pfi nulovych otackach, aniz by brzda pfitahla.

Pokud potfebujete dostatecny kroutici moment, provozujte motor v ramci jeho
jmenovitého rozsahu.

Pro zajisténi bezpe&ného provozu jsou pfi aktivni funkci zvedaciho zafizeni pfedna-
staveny nebo pfi zméné firmware ignorovany nasledujici parametry:

P1-06: Funkce uspory energie je deaktivovana.

P2-09/P2-10: Vypinaci frekvence se ignoruiji.

P2-26: Letmy start je deaktivovan.

P2-27: Pohotovostni reZim je deaktivovan.

P2-36: Startovni rezim je Fizen hranou signalu (Edgr-r).

P2-38: Vypadek sitového napéti ma za nasledek volny dobéh az do zastaveni.

P4-06/P4-07: Horni meze kroutictho momentu jsou nastaveny na maximalni
hodnoty.

P4-08: Dolni meze krouticiho momentu jsou nastaveny na "0".

P4-09: Horni mez krouticiho momentu generatoru je nastavena na maximalni po-
volenou hodnotu.

U motord stejné vykonové tfidy jsou jiz nastaveny nasledujici parametry zvedaciho
zafizeni, které je ovSem mozno kdykoliv pfizplsobit z hlediska optimalizace systému:

P2-07: Pevné Zzadané otacky 7 jsou otaCkami pro €as otevieni brzdy (= skluzové
otacky motoru).

P2-08: Pevné zadané otacky 8 jsou otackami pro dobu pfitahu brzdy (= skluzové
otacky motoru).

P2-23: Doba udrzeni nulovych otacek.

P4-13: Doba otevieni motorové brzdy.

P4-14: Doba pFitahu motorove brzdy.

P4-15: Prahovy kroutici moment pro otevieni brzdy.
P4-16: Casovy limit prahu krouticiho momentu.

Nasledujici parametry jsou pevné blokované:

P2-18: Kontakt relé 2 k fizeni brzdového usmérfiovace.
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5.5.1 VsSeobecné pokyny

* Pravotocivé pole motoru odpovida sméru nahoru.
* Levotocivé pole motoru odpovida sméru dold.

* Aby bylo mozno zménit smér otaceni, musite zastavit motor. Za tim ucelem ak-
tivujte brzdu. Nez zménite smér otaceni, aktivujte blokovani regulatoru.

5.5.2 Uvedeni funkce zvedaciho zafizeni do provozu

fde

Dale najdete doporuceni pro uvedeni do provozu.
Data motoru:

* P1-03/04: Co mozna nejkrat§i ¢as rampy
* P1-07: Jmenovité napéti motoru

*  P1-08: Jmenovity proud motoru

*  P1-09: Jmenovita frekvence motoru

*  P1-10: Jmenovité otacky motoru
Uvolnéni parametri:

*  P1-14 =201 (rozSifené menu parametr(l)
Regulace motoru:

*  P4-01 =0 (regulace otacek VFC)

e P4-05=Cos @

V rezimu VFC se musi provést automatickd mérfici funkce, pfitom musi byt
motor co nejstudenéjsi!

Parametr zvedaciho zafrizeni:
P4-12 = 1 (aktivovana funkce zvedaciho zafizeni)
Tepelna ochrana brzdového odporu:

Pokud neni k ochrané& brzdového odporu pouzit Zadny snimac, mohou se nastavit
alternativné nasledujici parametry k ochrané proti pfehfati brzdového odporu. Bezpec-
nou ochranu ale poskytuje pouze snimac.

* P6-19: Hodnota brzdového odporu
*  P6-20: Vykon brzdového odporu

UPOZORNENI

Pti aktivnim rezimu zvedaciho zafizeni se musi ménic¢ nastartovat uvolnénim. Pokud
uvolnéni nastane zaroveri nebo dfive nez STO, zlstane ménic v rezimu "STOP".

Pro zajisténi provozu bez ruseni musi byt instalovan brzdovy odpor.

Navod k obsluze — MOVITRAC® LTP-B
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5.5.3

Provoz zvedaciho zarizeni
Nasledujici graf ukazuje provoz zvedaciho zafizeni.
A

Pozadované otacky _|

Otacky otevreni

brzdy P2-07 _
Otacky pfitahu =
brzdy P2-08

Uvolnéni (DI01)

\j

Mechanicka brzda

\j

Kontakt relé 2

STO

t, uvolnéni ménice

t, - t, Motor najede na otacky otevieni brzdy
(pevné Zzadané otacky 7).

t, Otacky otevreni brzdy jsou dosazeny.

- 111"

y

18014401720170891

t, - t; Prahovy kroutici moment P4-15 je prokazan. Pokud nedoslo k pfekroceni
prahového krouticiho momentu v nastaveném €asovém intervalu P4-16, hlasi

ménic chybu.
ts Relé se rozepne.
t3-1,
ty
t, - t; Normalni provoz
ts Blokovani ménice
ts - s

(pevné Zzadané otacky 8).
ts Relé sepne.
t6 - t7
t7

Brzda se otevie b&éhem Casu otevieni brzdy P4-13.

Brzda je oteviena. Pohon najede az na poZzadované otacky.

Pohon se zpomali na otacky pfitahu brzdy

Brzda se aktivuje béhem doby pfitahu brzdy P4-14.

Brzda je uzaviena a pohon zastaven.
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5.5.4 Optimalizace a odstranovani zavad funkce zvedaciho zafizeni
SP-Err/ ENCO02:
Pokud se zobrazi toto chybové hlaSeni, zvySte okno otacek v P6-07.

V pfipadé problému, napf. netésnosti zvedaciho zafizeni, zkontrolujte nasledujici pa-
rametry a/nebo je upravte:

P1-03/04 = Zkratte Casy rampy, pomalé rozsahy otacek probéhnéte co mozna
nejrychleji.

P7-10 = PFizpusobeni tuhosti, vy§Si hodnoty zvySuji tuhost aplikace.

P4-15 = Zvyste prahovy kroutici moment k otevieni brzdy.

P7-14/15 = V pfipadé netésnosti zvedaciho zafizeni se doporu&uje zvysit po-
mocné parametry.

P7-07 = Nastavte tento parametr na 1.
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5.6

Pozarni rezim/nouzovy provoz

j=de

Pozarni rezim/nouzovy provoz nastavite dle nasledujiciho popisu:
* Uvedte motor do provozu.
* Nastavte parametr P1-14 na "201", aby byl pfistup k dal§im parametrim.

* Nastavte parametr P71-15 na "0", abyste mohli vytvofit viastni konfiguraci binarnich
vstupa.

» Nakonfigurujte vstupy podle pozadavku ve skupiné parametrd P9-xx. P¥i Fizeni
pres svorky nastavte parametr P9-09 na "9 = svorkové fizeni".

* Nastavte parametr P9-33 Volba vstupu pozarniho rezimu/nouzového reZimu na
pozadovany vstup.

* Nastavte parametr P6-13 na "0" nebo "1" podle zapojeni.

* Nastavte parametr P6-14 na otacky, které se pouziji v pozarnim rezimu/nouzovém
rezimu. Je mozné zadat pozitivni nebo zapornou pozadovanou hodnotu otacek.

Pro vyhodnoceni pozarniho rezimu/nouzového lze pfes indexovou komunikaci odecist

oba nasledujici indexy:

+ Index SBus 11358 je doba spusténi pozarniho rezimu/nouzového rezimu: Casové
razitko vztazené k (P0-65) dobé aktivace pozarniho rezimu/nouzového rezimu.

* Index SBus 11359 je doba chodu poZarniho rezimu/nouzového rezimu v minutach.
Uvéadi, jak dlouho byl pozarni rezim/nouzovy provoz aktivovany.

UPOZORNENI

Aktivaci "pozarniho rezimu/nouzového rezimu" napaji méni¢ motor pfednastavenymi
hodnotami. V tomto rezimu ménic¢ ignoruje vSechny chyby, odpojeni, zadané hodnoty
a signaly uvolnéni a provozuje motor az do zni¢eni nebo do ztraty napajeciho napéti.
V tomto druhu provozu nelze provadét ani vyrobni nastaveni.
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5.7 Provoz na charakteristice 87 Hz

PFi provozu 87 Hz zlUstane pomér U/f stejny. Budou vSak vytvoreny vyssi otacky a vy-
kony, coZz ma za nasledek vy$Si tok proudu.

u

400V

230V

L

50 Hz 87 Hz f
9007206616827403
Provoz "charakteristika 87 Hz" nastavite dle nasledujiciho popisu:
* Nastavte parametr P7-07 na napéti ve hvézdé (udaj na typovém §titku motoru).
* Nastavte parametr P7-08 na napéti v trojuhelniku (Udaj na typovém Stitku motoru).
» Nastavte parametr P71-09 na "87 Hz".

* Nastavte parametr P7-10 na "(synchronni otacky pfi jmenovité frekvenci) x
(87 Hz / 50 Hz) - (skluzové otacky pfi jmenovité frekvenci)".

Priklad pro vypocet P1-10:

DRN80M4: 0,75 kW, 50 Hz

Jmenovité otacky 1440 ot./min

P1-10 = 1500 ot./min % (87 Hz / 50 Hz) - (1500 ot./min - 1440 ot./min) = 2550 ot./min

UPOZORNENI

i Nastavte P7-01 mezni otacky podle svych pozadavku. V provozu 87 Hz musi ménic
dodavat V3nasobné vyssi proud. K tomu téelu je nutné zvolit méni¢ s V3nasobné vy-
§§im vykonem.

5.8 Funkce motorového potenciometru — jerabova aplikace

Motorovy potenciometr funguje jako elektromechanicky potenciometr, ktery podle
signalu na vstupech zvySuje nebo snizuje svoji vnitini hodnotu a tim padem i otacky
motoru.
UPOZORNENI

i Konfigurace vstupl se mulze pfi odliSném pfifazeni svorek provadét také indivi-
dualné.
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5 Uvedeni do provozu

Funkce motorového potenciometru — jefabova aplikace

5.8.1

t1 't2
-1

t3‘t4

t4't5

Provoz motorového potenciometru

Zakladni funkci motorového potenciometru ukazuje nasledujici graf. Popis v kapitole
"Nastaveni parametrd" (— 77) je zaloZzen na Casto vyuzivané funkci jefabu
a funguje v souladu s pfifazenim svorek podle kapitoly "Pfifazeni svorek" (— B 77).

maximalni otacky B

pevné pozadované otacky 1 —

minimalni otacky -

zdroj vstupu uvolnéni

zdroj vstupu CW/CCW

zdroj vstupu, motorovy
potenciometr, zesileni

zdroj vstupu, motorovy
potenciometr, zeslabeni

zdroj vstupu, pevné
pozadované otacky 1

18014406340232971
uvolnéni ménice
Motor najede na nastavené minimaini otacky (P7-02).
Motor si udrzuje minimalni otacky.
Aktivuje se motorovy potenciometr, zesileni (P9-28).
Pokud je pfitomen signal na P9-28, budou otacky motoru zvySovany podél urychlovaci rampy
P1-03.
Pokud uz neni signal na P9-28, budou udrzovany aktualni otacky.
Aktivuje se motorovy potenciometr, zesileni (P9-28).
Pokud je pfitomen signal na P9-28, budou ota¢ky motoru zvySovany podél urychlovaci rampy
(P1-03) az na mezni otacky (P1-01).
Mezni otacky se neprekroCi a budou udrzovany, i kdyz uz nebude pfitomen signal na P9-28.
Aktivuje se motorovy potenciometr, zeslabeni (P9-29).
Pokud je pfitomen signal na P9-29, budou otacky motoru klesat podél zpomalovaci rampy P1-04.
Pokud uz neni signal na P9-28, budou udrzovany aktualni otacky.
Pevné zadané otacky jsou aktivované.
Pokud je pfitomen signal odpovidajici pevnym Zadanym otackam, budou otacky motoru klesat po-
dél zpomalovaci rampy P1-04, az dosahnou pevnych zadanych otacek, které budou udrzovany.
Aktivuje se motorovy potenciometr, zeslabeni (P9-29).
Pokud je pfitomen signal na P9-29, budou ota¢ky motoru klesat podél zpomalovaci rampy P1-04,
av8ak neklesnou pod minimalni otacky P71- 02.
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5.8.3

Uvedeni do provozu
Funkce motorového potenciometru — jefabova aplikace

Zapojeni svorek

(1]
(2]
3]
(4]

1 2 3 56?
oo
R |

([

e e M

4
7]
|

DI1 uvolnéni / pokles otacek

DI2 zvySeni otaCek

DI3 pevné Zadané otacky 1

DI4 zména sméru (chod vpravo/chod vilevo)

Nastaveni parametr(

7834026891

Uvedte motor do provozu dle popisu v kapitole "Uvedeni do provozu" (— B 59).

Aby se vyuzil motorovy potenciometr, musi se provést nasledujici nastaveni:

P1-12 = 0 (zdroj fizeni svorkového provozu)
P1-14 = 201 (roz§ifené menu parametr()
P1-15 =0 (vybér funkce binarniho vstupu)
P2-37 = 6 (restart otacek z tlacitkového pole).

Konfigurace vstup:

P9-01 = din-1 (uvolnéni vstupniho zdroje)

P9-03 = din-1 (zdroj vstupu pro chod vpravo)

P9-06 = din-4 (obraceni sméru otaceni)

P9-09 = on (zdroj k aktivaci svorkového fizeni)

P9-10 = d-Pot (zdroj otacek 1)

P9-11 = PrE-1 (zdroj otacek 2)

P9-18 = din-3 (vstup volby otacek 0)

P9-28 = din-2 (zdroj vstupu, motorovy potenciometr, zesileni).

Uzivatelska nastaveni:

P1-02 = minimalni otacky

P1-03 = €as urychlovaci rampy
P1-04 = Cas zpomalovaci rampy
P2-01 = pevné zadané otacky 1.

5
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5 Uvedeni do provozu

Priklady kalibrace analogového vstupu a nastaveni offsetu

5.9 Priklady kalibrace analogového vstupu a nastaveni offsetu

Format analogového vstupu, kalibrace a offset jsou vzajemné spojené.
Nastaveni ménice:
P1-01 =50 Hz

5.9.1 Priklad 1: Kalibrace analogového vstupu
Regulace 0 — 40 Hz s analogovym vstupem 0 — 10 V:
n, =0Hz n,=40 Hz

P2-31 =80%
Hz
50
40
z 30 /
Q
0]
© 20 //
" _—
0
0 2 4 6 8 10 V
Analogovy vstup
13627147915
p2-31="2" 4000, - 20HZ=0HZ 1600, g0
P1-01 50Hz
13624278667
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5.9.2

Uvedeni do provozu

Priklady kalibrace analogového vstupu a nastaveni offsetu

Priklad 2: Analogovy vstup - offset

Regulace 15 — 35 Hz s analogovym vstupem 0-10 V:

N, = Nogeet = 15 Hz, N, =35 Hz

Otagky

Hz
50
45
40
35
30
25
20
15
10

P2-31 = 40%, P2-32 = -75%

2 4

6 8 10 V

Analogovy vstup

p2-31="2""  100% =
P1-01

p2-32=FP1-01

13627144971
85Hz-15HZ 1660, — 409
- 50 Hz
13624281611
—Noffset %x100% _E;IO [-I[_;Z x100%
_ —_75%
P2-31 0.40
13624284555
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Uvedeni do provozu

Priklady kalibrace analogového vstupu a nastaveni offsetu

5.9.3 Priklad 3: Kalibrace analogového vstupu a offset

Regulace 15 — 45 Hz s analogovym vstupem 3 — 8 V:

P2-31 =120 %, P2-32=5%

Hz
50
45
40 —
35 L
. % - —
S -
S 25
S 20 L
15
10
5
0
’ * ° 6 8 v
analogovy vstup
18364553227
- Al
P2-31="2""1 4009 x —ul_range
P1-01 Alcontrol _ range
P2-31= wxﬂ)o%xﬂ)o 7o
S0Hz 50%
P2-31=120%
18364558219
P2-32 = Alpin(%) - ™
(g =) X Alcontroi _range
P2 -32 =30%— 15Hz
(45Hz-15HZz) x50%
P2 - 32 = 5°/o
18364573451
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5.10

5.11

Uvedeni do provozu 5

Ventilator a ¢erpadlo

Ventilator a ¢erpadlo

Pro aplikace s Cerpadly &i ventilatory jsou k dispozici nasledujici funkce:

* ZvySeni napéti / Boost (P1-11)

» Prizpusobeni charakteristik U/f (P4-10, P4-11)

* Funkce Uspory energie (P1-06)

* Letmy start (P2-26)

» Doba udrzeni nulovych otacek (P2-23)

» Pohotovostni rezim (P2-27)

* PID regulator, viz "Skupina parametrd 3: PID regulator (Uroven 2)" (— B 143)
* Pozarni rezim/nouzovy provoz, viz "Pozarni rezim/nouzovy provoz" (— B 74)
» Deaktivace kompenzace skluzu pres jmenovité otacky motoru (P7-710)

Motorovy potenciometr

U funkce motorového potenciometru reaguje méni¢ na vstupni signaly.

Jsou-li aktivovany binarni vstupy, které zvysSuji nebo snizuji otacky, zméni se otacky
podle nastavenych ramp P71-03 a P1-04.

Jsou-li sou€asné aktivovany oba binarni vstupy, zastavi se méni¢ s rampou pro rychlé
zastaveni P2-25. Neni-li aktivovany zadny z obou vstup(, zlstanou zachovany ak-
tualni otacky a smér otaceni.

Této funkci je nadfazené uvolnéni a je pro tuto funkci nutné.

Aby se mohla funkce motorového potenciometru vyuzivat, zvolte jednu z moznych
funk&énich moznosti binarnich vstupd pomoci P7-15 = 10 nebo 20. Viz také kapitola
"P1-15 Vybér funkce binarniho vstupu" (— B 127).

PFi pouziti této funkce mulzete také vyuzivat tlaCitka Sipky nahoru a Sipky dolt na meé-
nici.

Navod k obsluze - MOVITRAC® LTP-B | &
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Uvedeni do provozu

3-Wire-Control

512 3-Wire-Control

Funkce se aktivuje pres binarni vstup vybér funkce P1-15 = 21.

Princip 3-Wire-Control uréuje fizeni.

Signaly uvolnéni a sméru otaeni ménice pak jsou fizeny hranou signalu.

+ Pripojte tla¢itko Start <vpravo> jako zapinaci kontakt k binarnimu vstupu DI1.
» Pripojte tla¢itko Start <doleva> jako zapinaci kontakt k binarnimu vstupu DI3.
» Pripojte tlaCitko Stop jako rozpinaci kontakt k binarnimu vstupu DI2.

Kdyz soulasné zapojite <vpravo> a <doleva>, vypne se pohon podle rampy pro rych-
|é zastaveni P2-25.

5.12.1  Zdroj fizeni 3-Wire-Control

"o
DI 1 —| —|
"o +24V—> 1|
nqn DI 1 Hii
DI24— 3 [—
DI 3 —| DI 3 HA,E
0 ) +10V—» 5 |
oo Al a E]
DI 2 ov —7]
"0" |1 8|
10V 9]
110
Al1 5V 11
ov STO+— 12|
CW STO- —13]
50 —
fa Hz [ [2] 1]
25
fo
0
fo
25
1] (2
0% cew
18826070667
DI 1 vpravo/zastavit Cw chod vpravo
DI 3 vlevo/zastavit CCW chod vlevo
DI 2 uvolnéni/stop [1] rampa nahoru (P1-03)

Al 1 vstup pozadovanych hodnot Al  [2] rampa dold (P1-04)
fa vystupni frekvence

fo frekvence startu/stopu
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Provoz
Stav ménice

6 Provoz
Nasledujici informace se zobrazi, aby bylo kdykoliv mozno odecist provozni stav mé-
nice:
Stav Zkratkové zobrazeni
Drive OK Staticky stav ménice
Drive running Provozni stav ménice
Fault / trip Chyba
6.1 Stav ménice
6.1.1 Staticky stav ménice
Nasledujici seznam udava, ktera zkratka se zobrazi jako informace o stavu ménice,
pokud motor stoji.

Zkratka |Popis

StoP Vykonovy stupen ménice je odpojen. Toto hlaseni se zobrazi, pokud ménic stoji a nevyskytuje
se zadna chyba. Ménic je pfipraven k normalnimu provozu. Méni¢ neni uvolnén.

P-deF Pfedem nastavené parametry jsou nactené. Toto hlaseni se zobrazi, pokud uzivatel vyvola
prikaz k nacteni vyrobnich nastaveni parametrt. Pfed opétovnym uvedenim ménice do provozu
se musi stisknout tlacitko <Stop/Reset>.

Stndby | Méni¢ se nachazi v pohotovostnim rezimu. Pfi P2-27 > 0 s se zobrazi toto hlaseni poté, co se
méni¢ zastavi a Zzadana hodnota se rovnéz rovna "0".

Inhibit Zobrazi se v pfipadé, kdy na kontaktech STO neni pfitomno napéti 24 V a zem. Koncovy stupen
je zablokovan.

ETL 24 |Externi napajeci napéti je pfipojeno. Funkce jsou omezeng, viz také kapitola "ZaloZni provoz

24 V" (— B 48).
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Stav ménice

6.1.2 Provozni stav ménice

Nasledujici seznam udava, kterd zkratka se zobrazi jako informace o stavu ménice,
pokud je motor v provozu.

Pomoci tlacitka "Navigace" v tlaCitkovém poli je mozné pFepinat mezi vystupni frek-
venci, vystupnim proudem, vystupnim vykonem a ota¢kami.

Zkratka Popis

H xxx Vystupni frekvence ménice (v Hz). Toto hlaseni se zobrazi, pokud je ménic¢ v chodu.

A Xxx Vystupni proud ménice (v A). Toto hlaseni se zobrazi, pokud je méni¢ v chodu.

P xxx Okamzity vystupni vykon ménice (v kW). Toto hlaSeni se zobrazi, pokud je méni¢ v chodu.

L xxx Parametr je blokovan viici zménam. Ujistéte se, ze:

- Neni aktivovano blokovani parametri P2-39.
- Neni ménic uvolnén.
- Ménic€ je napdjen sitovym napétim.

Auto-t Provede se automatické méreni parametrl motoru, aby se tyto mohly nakonfigurovat. Funkce
"Auto-Tune" bézi automaticky po prvnim uvedeni do provozu s parametry nastavenymi vyrob-
cem. Pro provedeni "Auto-Tune" neni tfeba zadné uvolnéni hardwaru.

Ho-run Spusti se referen¢ni chod. Pockejte, dokud méni¢ nedosahne referencni polohy. Po UspéSném
referencnim chodu se zobrazi hlaSeni "Stop".

XXXX Vystupni otaCky ménice (v ot./min). Toto hlaSeni se zobrazi, pokud je méni¢ v chodu
a jmenovité otacky motoru se zadaji do parametru P7-10.

C xxx Faktor kalibrace "Otacky" (P2-21/ P2-22).

...... Vystupni proud ménice prekracuje hodnotu proudu ulozenou v parametru P7-08.

E)?)"(';;j"c" M&ni& monitoruje vysku a dobu pretizeni. Podle vysky pretizeni ohlasi ménic chybu "I.t-trP".

FirE Pozarni rezim/nouzovy provoz je aktivni.

Select Seznam k vybéru dostupnych jazykl. K vybéru jazyka stisknéte tlacitko <Navigace>.

Language
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6.1.3 Stavové ukazatele modulu parametr
Stav modulu parametru je patrny na displeji frekvenéniho ménice.

Displej Popis

PASS-r Modul parametru uspésné precetl/ulozil parametry frekvenéniho ménice.

0OS-Loc Modul parametru je blokovan. Pokus o pfec¢teni parametrd z frekvenéniho ménice pfi ak-
tivovaném blokovani modulu parametr(.

FAIiL-r Modul parametrt neprecetl zadny parametr z frekvenéniho ménice.

PASS-t Modul parametrt Uspésné prenesl parametry do frekvenéniho ménice. Zapis parametrt do
frekvencniho ménice.

FAIL-P Vykonové Udaje parametr(i, uloZzené v modulu parametrd, nesouhlasi s vykonovymi tdaji
programovaného frekvenéniho ménice.

FAIL-t Modul parametrt neprenesl Zadnou sadu parametr(i do frekvenéniho ménice.

no-dAt V modulu parametri nebyla uloZena Zadna data parametra.

dr-Loc Parametry frekvencniho ménice byly blokovany, takZze nelze pfevzit Zddna nova nastaveni
parametru. Odblokujte sadu parametr(i frekvenéniho ménice.

dr-rUn Frekvenéni méni¢ bézi a nemuze pfijimat Zadna nova nastaveni parametrd. Pred
programovanim frekvenéni méni¢ zastavte.

tyPE-E Parametry uloZzené v modulu parametra pro typ frekvenéniho méni¢e nesouhlasi
s programovanym typem frekvencniho ménice (pouze postup zapisu).

tyPE-F Modul parametru je$té nepodporuje programovany typ frekvenéniho ménice.

6.1.4 Reset chyb

Pokud se vyskytne chyba, mizZe se resetovat stiskem tlacitka <Stop / Reset> nebo
odpojenim a pfipojenim binarniho vstupu 1. Dalsi informace najdete v kapitole
"Chybové kody" (— B 87).
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6.2 Chybova diagnostika

Priznak

Pri¢ina a naprava

PfetiZzeni nebo nadmérny proud pfi ne-
zatiZzeném motoru b&hem zrychleni

Zkontrolujte pFipojeni svorek motoru do hvézdy/trojuhelniku.
Jmenovité provozni napéti motoru a méni¢e musi souhlasit. Zapo-
jeni do trojuhelniku znamena vzdy menSi napéti u pfepinatelnych
motoru.

Pretizeni nebo nadproud — motor se
netoCi

Zkontrolujte, zda neni zadfena kotva. Zkontrolujte, zda je me-
chanicka brzda uvolnéna (pokud je pfitomna).

Neni vydano uvolnéni méni¢e — zob-
razeni ukazuje "Stop"

« Zkontrolujte, zda je na binarnim vstupu 1 pfitomen uvolfiovaci
signal pro hardware.

» Dejte pozor na spravné uzivatelské vystupni napéti +10 V
(mezi svorkami 5 a 7).

+ Pokud je chybné, zkontrolujte zapojeni uZivatelské svorkovni-
ce.

» Zkontrolujte P1-12 se zaméfenim na svorkovy provoz / rezim
tlacitkového pole.

* Pokud je zvolen rezim tlacitkového pole, stisknéte tlacitko
"Start".

» Sitové napéti musi odpovidat zadani.

Méni¢ nestartuje ve velmi chladném
prostredi

PFi teploté okoli pod -10 °C ménic¢ pfipadné nestartuje. Podle
okolnich podminek zajistéte na misté zdroj tepla, ktery bude
udrzovat teplotu okoli nad -10 °C.

Neni pfistup do rozSifenych menu

P1-14 musi byt nastaven na kod rozSifeného pfistupu. Ten je
"101", pokud jej uzivatel nezménil v P2-40.

6.3 Historie chyb

Parametr P1-13 v rezimu parametrt archivuje posledni 4 chyby a/nebo udalosti. Kaz-
da chyba je znazornéna ve zkraceném tvaru. Nejprve se zobrazi posledni chyby (pfi

vyvolani P1-13).

Kazda nova chyba se zobrazi na hornim konci seznamu, dal$i chyby budou pod ni.

Nejstarsi chyba se z chybového protokolu vymaze.

+  UPOZORNENI

Pokud nejnovéjsi chyba z chybového protokolu predstavuje podpéti, nebudou do
protokolu zaznamenany zadné dalSi chyby podpéti. Tim se zabrani zaplnéni chy-
bového protokolu chybami podpéti, nebot ty se nutné vyskytuji pfi kazdém odpo-

jeni ménice.
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6.4 Chybové kédy
Chybové hlaseni Stavové slovo | CANopen Vysvétleni Naprava
displej ménice P0-13 |chybového ko6-| Emergen-
historie chyb du, pokud cy Code
bit5 = 1
Displej mé- |MotionStu| dec. hex hex
nice dio ko-
dovani
dec.
4-20 F 18 113 0x71 0x1012 |Ztrata signalu 4 - | Zkontrolujte, zda vstupni proud lezi v rozmezi defi-
20 mA novaném v P2-30 a P2-33.
» ZKontrolujte spojovaci kabel.
AtF-01 40 81 0x51 0x1028 |Naméreny odpor |Naméfeny odpor statoru motoru je asymetricky. Zkontrolujte,
statoru mezi faze- |zda:
mi kolisa. * motor je spravné pfipojen a neni vadny.
« vinuti vykazuji spravny odpor a symetrii.
AtF-02 41 81 0x51 0x1029 |Naméfeny odpor |Naméfeny odpor statoru motoru je pfili§ velky. Zkontrolujte,
statoru je pfili§ zda:
velky. * motor je spravné pfipojen a neni vadny.
» Vykonovy udaj motoru odpovida vykonu pfipojeného mé-
nice.
AtF-03 42 81 0x51 0x102A |Naméfena induk¢- [Naméfena indukénost motoru je pfilis nizka.
nost motoru je pfi- |Zkontrolujte, zda je motor spravné pfipojen a neni vadny.
li§ mala.
AtF-04 43 81 0x51 0x102B |Naméfena induk¢- [Naméfena indukénost motoru je pfili§ vysoka. Zkontrolujte,
nost motoru je pfi- |zda:
Iis velka. » motor je spravné pfipojen a neni vadny.
» Vykonovy udaj motoru odpovida vykonu pfipojeného mé-
nice.
AtF-05 44 81 0x51 0x102C |Casovy limit Nameérené parametry motoru nejsou konvergentni. Zkont-
méfeni indukénostijrolujte, zda:
* motor je spravné pfipojen a neni vadny.
» Vykonovy udaj motoru odpovida vykonu pfipojeného mé-
nice.
dAtA-E 19 98 0x62 0x1013 |Chyba vnitfni Kontaktujte servis SEW-EURODRIVE.
paméti (DSP)
dAtA-F 17 98 0x62 | 0x1011 |Chyba vnitini Kontaktujte servis SEW-EURODRIVE.
paméti (10)
E-triP 11 26 0x1A | 0x100B |Externi chyba na |Rozpinaci kontakt byl rozepnut.
binarnim vstupu 5. |+ Zkontrolujte termistor motoru (pokud je pfipojen).
Enc-01 30 14 OXxOE | Ox101E |Chyba komunika- |V P6-05 je aktivovana zpétna vazba snimace a neni zasunu-
ce mezi kartou ta zadna karta snimace nebo nebyla rozpoznana.
enkodéru a me-
ni¢em.
ENCO02/ 31 14 Ox0E | O0x101F |Chyba otacek Rozdil mezi skute€nymi a poZzadovanymi otackami je vétsi
SP-Err (P6-07) nez hodnota v procentech nastavena v P6-07. Tato chyba je
aktivni pouze pfi vektorovém fizeni nebo regulaci se zpétnou
vazbou snimace. Zvyste hodnotu v P6-07.
Pokud se ma deaktivovat kontrola otacek, nastavte P6-07 na
100 %.
Enc-03 32 14 0x0E 0x1020 |Spatné paramet- |Zkontrolujte nastaveni parametrti v P6-06 a P1-10.
rizovany pocet
dilkG snimace.
Enc-04 33 14 OxOE | 0x1021 |Chyba kanalu sni- |Neni k dispozici stopa A zpétné vazby snimace. Zkontrolujte
mace A zapojeni.
Enc-05 34 14 OxOE | 0x1022 |Chyba kanalu sni- |Neni k dispozici stopa B zpétné vazby snimace. Zkontrolujte
mace B zapojeni.
Enc-06 35 14 0x0E 0x1023 |Chyba kanalu sni- |Neni k dispozici stopa A ani B zpétné vazby snimace. Zkont-
mace AaB rolujte zapojeni.
Enc-07 36 14 OxOE | 0x1024 |Chyba datového |Chyba komunikace mezi kartou snimace a snima¢em. Zkont-
kanalu RS485, rolujte spravné usazeni a kontakt karty snimace.
chyba datového
kanalu
HIPERFACE®
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Chybové hlaseni Stavové slovo | CANopen Vysvétleni Naprava

displej ménice P0-13 |chybového ko-| Emergen-

historie chyb du, pokud cy Code

bit5 =1
Displej mé- |MotionStu| dec. hex hex
nice dio ko-
dovani
dec.

Enc-08 37 14 OxOE | 0x1025 |Chyba komunikaé-|Chyba komunikace mezi kartou snimac¢e a méni¢em. Zkont-
niho kanalu IO rolujte spravné usazeni a kontakt karty snimace.
HIPERFACE®

Enc-09 38 14 0x0E 0x1026 |Typ HIPERFACE?® |Pii pouziti bali¢ku Smart Servo byla pouzita nespravna kom-
neni podporovan. |binace motoru a ménice. Zkontrolujte, zda:

» Trida otac¢ek motoru CMP.. €ini 4500 ot./min.

» Jmenovité napéti motoru souhlasi se jmenovitym napétim
ménice.

« Je pouzit snima¢ HIPERFACE®.

Enc-10 39 14 0x0E 0x1027 |Aktivace: KTY KTY se aktivoval nebo neni pfipojen.

Er-LED Chyba displeje Kontaktujte servis SEW-EURODRIVE.

Err-SC Ovladaci zafizeni |Stisknéte tlaCitko STOP k resetu. Zkontrolujte adresu frek-
ztratilo komunikac- [venéniho ménice.
ni spojeni s mé-
nicem.

Etl-24 Externi napajeni  |Neni pfipojeno sitové napéti. Ménic je externé napajen 24 V.
24 V.

FAULtY Vypadla komu- Kontaktujte servis SEW-EURODRIVE.
nikace mezi fidici
a vykonovou ¢asti

F-Ptc 21 31 0x1F | 0x1015 |Aktivace ochrany |Pfipojeny snima¢ ochrany motoru je definovan v P2-33 (PTC,
motoru TF, TH, KTY nebo PT1000) a pfipojen k analogovému vstupu

2 (svorka 10).

FAN-F 22 50 0x32 | 0x1016 |Chyba vnitiniho  |Kontaktujte servis SEW-EURODRIVE.
ventilatoru.

FLt-dc 13 7 0x07 | 0x320D |Zvinéni meziobvo- |Zkontrolujte napajeni
du je pfili§ vysoké.

Ho-trP 27 39 0x27 | 0x101B |Chyba pfi refe- » Zkontrolujte referenni vacky
renénim chodu. » Zkontrolujte pfipojeni koncovych spinacu

» Zkontrolujte nastaveni typu referenéniho chodu a poza-

dované parametry
Inhibit Bezpecnostni ob- |Zkontrolujte, zda jsou svorky 12 a 13 Fadné zapojeny.
vod STO rozpojen.
Lag-Er 28 42 0x2A | 0x101C |Vle¢na chyba Zkontrolujte:

» pfipojeni snimace

» zapojeni snimace, motoru a sitovych fazi

» zda se mechanické komponenty mohou volné pohybovat
a nejsou zablokovany.

* Prodluzte rampy.

* Nastavte vétsi podil P.

* Znovu parametrizujte regulator otacek.

» Zvyste toleranci vle¢né chyby.

» Nastavte PLC Prog Task Priority na 10 ms

» Méni¢ se provozuje pfi snizeném vykonu a nemuze po-
skytnout proud pro zrychleni/konstantni chod.

l.t-trp 04 8 0x08 0x1004 |Pretizeni ménice / |Pfesvédéte se, Ze:
motoru » parametry typového Stitku motoru jsou spravné zadany do
(chyba 12t) P1-07, P1-08 a P1-09.

» ve vektorovém rezimu (P4-01 = 0 nebo 1) je spravny ucinik
motoru v P4-05.

* bylo Uspésné provedeno automatické ladéni (Auto-
Tuning).

Zkontrolujte, zda:

« blikaji desetinna mista (pfetizeny ménic) a zvyste urych-
lovaci rampu (P7-03) nebo snizte zatizeni motoru.

» délka kabell odpovida zadani.

» zatézi Ize volné pohybovat a neexistuji zadna zablokovani
¢i mechanické zavady (zkontrolujte zatéz z mechanického
hlediska).

* je v P4-17 aktivovana tepelna ochrana motoru podle
UL508C.
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Stavové slovo
chybového ko-
du, pokud
bit5 =1

dec.

Chybové hlaseni
displej ménice P0-13
historie chyb

CANopen
Emergen-
cy Code

Vysvétleni Naprava

MotionStu
dio ko-
dovani

Displej mé- hex hex

nice

22872191/CS - 09/2016

dec.

O-l 03

0x01

0x2303

Kratkodoby nad-

proud na vystupu
meénice.

Vyrazné pretizeni
motoru.

Chyba béhem postupu zastaveni:

Zkontrolujte z hlediska pfed¢asného pfitahu brzdy.

Chyba pfi uvolnéni ménice:

Zkontrolujte, zda:

» parametry typového Stitku motoru jsou spravné zadany do

hO-I 15

0x01

0x230F

Chyba nadproudu
hardwaru na vy-
stupu ménice

(samoginna ochra- |

na IGBT pfi pre-
tizeni).

P1-07, P1-08 a P1-09.

» ve vektorovém rezimu (P4-01 = 0 nebo 1) je spravny ucinik

motoru v P4-05.

bylo Uspésné provedeno automatické ladéni (Auto-

Tuning).

» zatézi Ize volné pohybovat a neexistuji zadna zablokovani
¢i mechanické zavady (zkontrolujte zatéz z mechanického
hlediska).

» Motor a jeho pfipojovaci kabel nevykazuji zkrat mezi faze-
mi nebo zemni spojeni faze.

» Brzda je spravné pfipojena, je fizena a rovnéz se spravné
uvolfuje, pokud je motor vybaven pfidrznou brzdou.

ZmensSete nastaveni zesilovace napéti v P1-11.

Zvyste dobu rozb&hu v P71-03.

Odpojte motor od ménice. Opét uvolnéte ménic. Pokud se ta-

to chyba vyskytne znovu, vyménte cely ménic a predtim cely

systém kompletné zkontrolujte.

Chyba béhem provozu:

Zkontrolujte:

 z hlediska nahlého pfetiZzeni nebo chybné funkce.

» kabelové spojeni mezi méni¢em a motorem.

Doba zrychleni/zpomaleni je pfili§ kratka a vyzaduje pfilis

mnoho vykonu. Pokud nemUzete zvySit parametr P7-03 nebo

P1-04, musite pouzit vétSi ménic.

O-hEAt 23

124

0x7C

0x4117

Teplota okoli je
pFili§ vysoka.

Zkontrolujte, zda okolni podminky ménice odpovidaji dané
specifikaci.

O-t 8

11

0x0B

Nadmeérna teplota
chladice

Teplotu chladiCe Ize zobrazit v PO-21. Historicky protokol se
uklada v intervalech 30 sekund pfed chybovym vypnutim

v parametru P0-38. Toto chybové hlaseni se zobrazi pfi tep-
loté chladice 290 °C.

Zkontrolujte:

« teplotu okoli ménice.

» chlazeni méniCe a rozméry krytu.

« funkci vnitfniho ventilatoru ménice.

Snizte nastaveni efektivniho taktovaciho kmito¢tu v paramet-
ru P2-24 nebo zatéZe motoru / ménice.

O-torq 24

52

0x34

0x1018

Timeout horniho
torque limitu.

Zkontrolujte zatizeni motoru.

Zvyste pfipadné hodnotu v P6-17.

Pokud se ma deaktivovat kontrola momentu, nastavte P6-17
na 0,0 sekund.

O-Volt 06

0x07

0x3206

Prepéti meziobvo-
du

Tato chyba se vyskytuje, pokud je pfipojena vysoka zatéz
setrvacné hmotnosti nebo pfesouvajici se vysoké zatiZeni,
které vraci nadbytek regeneracni energie zpét do ménice.
Pokud se tato chyba zobrazi pfi zastaveni nebo béhem zpo-
maleni, zvySte ¢as zpomalovaci rampy P7-04 nebo pfipojte
k ménici vhodny brzdovy odpor.

PFi vektorovém rezimu snizte proporcionalni zesileni v P4-03.
V regulaénim rezimu PID zajistéte, aby rampy byly aktivni
snizenim P3-11.

Dodate¢né zkontrolujte, zda napajeci napéti odpovida spe-
cifikaci.

Upozornéni: Hodnota napéti sbérnice DC se zobrazi

v P0-20. Historicky protokol se uklada v intervalech 256 ms
pfed chybovym vypnutim v parametru P0-36.

Ol-b 01

0x04

0x2301

Nadproud brz-
dového kanalu,
Pretizeni brzdové-
ho odporu

Zajistéte, aby hodnota pfipojeného brzdového odporu lezela
nad minimalni pfipustnou hodnotou ménice (viz technické
udaje). Zkontrolujte, zda brzdovy odpor a kabelaz nevykazuji

zkraty.
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Provoz
Chybové kédy

Chybové hlaseni Stavové slovo | CANopen Vysvétleni Naprava
displej ménice P0-13 |chybového ko-| Emergen-
historie chyb du, pokud cy Code
bit5 =1
Displej mé- |MotionStu| dec. hex hex
nice dio ko-
dovani
dec.
OL-br 02 4 0x04 0x1002 |Brzdovy odpor je |Software zjistil, Ze doSlo k pfetizeni brzdového odporu a od-
pretizen pojil ho z divodu ochrany. Zajistéte, aby brzdovy odpor pra-
coval v mezich predpokladanych parametrd, a sice pred
provedenim zmény parametrt ¢i systému. Aby se snizilo za-
tizeni odporu, zvyste dobu zpomaleni, zmensete moment
setrvacnosti zatéze nebo zapojte paralelné dal$i brzdové od-
pory. Vénujte pozornost minimalni hodnoté odporu pouzitého
ménice.
OF-01 60 28 0x1C | 0x103C |Chyba vnitiniho  |Kontaktujte servis SEW-EURODRIVE.
spojeni s dopli-
kovym modulem.
OF-02 61 28 0x1C | 0x103D |Chyba doplnkové- |Kontaktujte servis SEW-EURODRIVE.
ho modulu
Out-F 26 82 0x52 | 0x101A |Chyba vystupniho |Kontaktujte servis SEW-EURODRIVE.
stupné meénice
P-LOSS 14 6 0x06 | O0x310E |Chyba vstupni U ménice ur¢eného pro 3fazové napajeni doslo k preruseni
faze ¢i odpojeni jedné vstupni faze.
P-dEF 10 9 0x09 | O0x100A [Bylo provedeno
vyrobni nastaveni.
Ph-lb Nestejné napéti nals Zkontrolujte vstupni napéti u pfistroje.
vstupnich fazich |« Zkontrolujte hodnoty v P0-22, P0-23, P0-24.
Hodnoty se smi od sebe odchylovat maximalné o £10 %.
V pfipadé potfeby pouzijte vstupni tlumivku.
PS-trP 05 200 | O0xC8 | 0x1005 |Chyba vystupniho |Viz chyba O-l.
stupné (automa-
ticka ochrana
IGBT pfi pretizeni)
SC-0b5 12 29 1D Spojeni mezi mé- |Zkontrolujte, zda existuje spojeni mezi méni¢em a ovladacim
ni¢em a ovladacim |zafizenim.
zafizenim je pre-
rusené.
SC-F03 52 41 0x29 | 0x1034 |Chyba komunika- |Kontaktujte servis SEW-EURODRIVE.
ce modulu
pramyslové
sbérnice (na
strané pramyslové
sbérnice)
SC-Fo4 53 41 0x29 | 0x1035 |Chyba komunika- |Kontaktujte servis SEW-EURODRIVE.
ce doplnkové karty
10
SC-F05 54 41 0x29 | 0x1036 |Chyba komunika- |Kontaktujte servis SEW-EURODRIVE.
ce modulu LTX
SC-F01 50 43 0x2B | 0x1032 |Chyba komunika- |Zkontrolujte nastaveni komunikace.
ce sbérnice Mod-
bus
SC-F02 51 47 0x2F | 0x1033 |Chyba komunika- |Zkontrolujte:
ce SBus/CANopen |+ komunikaéni spojeni mezi ménici a externimi pfistroji.
» jednoznacné pridélenou adresu na jeden ménic v siti.
SC-LoS Vypadla komu- Kontaktujte servis SEW-EURODRIVE.
nikace mezi fidici
a vykonovou &asti
SC-OBS Ovladaci zafizeni |Stisknéte tlacitko <Stop> k resetu. Zkontrolujte adresu mé-
ztratilo komunikac- |nice.
ni spojeni s frek-
venénim méni¢em.
Sto-F 29 115 0x73 | 0x101D |Chyba spinaciho [Vyména pfistroje, protoze je vadny meénic.
obvodu STO
StoP Méni¢ neni Aktivujte uvolnéni. Pfi funkci zvedaciho zafizeni se musi za-
uvolnén. jistit, aby bylo uvolnéni €asové aktivovano po zapnuti STO.
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Provoz
Chybové kédy

22872191/CS - 09/2016

Chybové hlaseni Stavové slovo | CANopen Vysvétleni Naprava

displej ménice P0-13 |chybového ko-| Emergen-

historie chyb du, pokud cy Code

bit5 =1
Displej mé- |MotionStu| dec. hex hex
nice dio ko-
dovani
dec.

th-Fit 16 31 0x1F | 0x1010 |Vadny termistor na|Kontaktujte servis SEW-EURODRIVE.
chladici.

type-f Modul parametr(  |Pouzity modul parametrt neni typu LT BP C
neni kompatibilni s
ménicem.

U-dEF Nacteno uzivatel- |Obnovena je sada parametru, ktera byla zalohovana pomoci
ské nastaveni. P6-26.

U-torq 25 52 0x34 0x1019 |Timeout doiniho  |Prahovy kroutici moment nebyl v€as prekrocen.
torque limitu (zve- |ZvySte dobu v P4-16 nebo torque limit v P4-15.
daci zafizeni).

U-t 09 117 0x75 0x4209 |Nedostate¢na tep- |Vyskytuje se pfi teploté okoli nizsi nez -10 °C. Zvyste teplotu
lota nad -10 °C, abyste mohli méni¢ spustit.

U-Volt 07 198 | 0xC6 | 0x3207 |Podpéti meziobvo-|Vyskytuje se rutinné pfi odpojeni ménice.
du Pokud to nastane b&éhem chodu ménice, zkontrolujte sitove

napéti.

USr-cL Zalohovani para- |Sada parametrli byla pomoci P6-26 UspéSné vymazana.
metrd Uspésné
zruseno

USr-PS Zalohovani para- |Sada parametrt byla pomoci P6-26 ispésné zalohovana.
metrd Uspésné
provedeno.
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7 Provoz na pramyslové sbérnici
VSeobecné informace

7 Provoz na primyslové sbérnici
71 VSeobecné informace
711 Struktura a nastaveni slov procesnich dat

Ridici a stavové slovo je pevné zadano. Zbyvaijici slova procesnich dat je mozno li-
bovolné konfigurovat pomoci skupiny parametri P5-xx.

Struktura slov procesnich dat je shodna jak pro SBus / Modbus RTU / CANopen, tak
i pro zasunuté komunikacni karty.

high-byte low-byte
bit 15-8 7-0
Slova vystupu procesu
Popis Bit Nastaveni
PA1 |Ridici slovo |0 Blokovani v koncovém stupni 0: start

(motor dobéhne do zastaveni), u

1: st
brzdovych motort se brzda ihned Stop
pfitahne.
1 Rychlé zastaveni podél 2. zpo- 0: rychlé zastaveni

malovaci rampy / rampy pro rychlé 1- start
zastaveni (P2-25) ’

2 Zastaveni podél rampy procesu 0: stop
P1-03/ P1-04 nebo PA3

1: start
3 -5 |rezervovano 0
6 reset chyb Hrana impulzu 0 na

1 = reset chyby

7 — 15| rezervovano 0

PA2 | PoZzadované otacky v % (standardni nastaveni), volné konfigurovatelné pfes
P5-09

PA3 | Zadna funkce, libovolné konfigurovatelné v P5-10

PA4 | Zadna funkce, libovolné konfigurovatelné v P5-11
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Vstupni procesni slova

Popis Bit Nastaveni Bajt
PE1 |Stavové 0 Uvolnéni koncového 0: blokovano low-byte
slovo stupné 1: uvolnéno
1 frekven¢ni ménic pfipra- | 0: nepfipraven
ven k provozu k provozu
1: pfipraven
2 PA data uvolnéna 1, kdyz P1-12 =
5

3 -4 |rezervovano

5 chyba/varovani 0: Zadna chyba
1: chyba
6 Koncovy spina¢ vpravo 0: blokovano
aktivni (pfifazeni kon- 1 uvolnéno

covych spinacl Ize na-
stavit v P7-15 nebo pres
P9-30/P9-31)."

7 Koncovy spinac vlevo ak- |0: blokovano
tivni (pfifazeni koncovych 1
spinadu Ize nastavit v
P1-15 nebo pies P9-30/
P9-31).

: uvolnéno

Stav frekvenéniho ménice, pokud bit 5 =0 high-byte

0x01 = STO — bezpecné odpojeny moment
aktivni

0x02 = bez uvolnéni

8 — 15 0x05 = regulace otacek

0x06 = regulace krouticiho momentu
0x0A = technologicka funkce

0x0C = referenéni chod

Stav frekvenéniho ménice, pokud bit 5 = 1

PE2 | Skute¢né libovolné konfigurovatelné v P5-12
otacky

PE3 | Skutecny libovolné konfigurovatelné v P5-13
proud

PE4 | Zadna funkce, libovolné konfigurovatelné v P5-11

1) Viz dopInék k navodu k obsluze "Servomodul MOVITRAC® LTX pro MOVITRAC® LTP-B".
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7

71.2 Priklad komunikace
Nasledujici informace se pfenesou do ménice za nasledujicich podminek:
» Binarni vstupy jsou fadné& nakonfigurovany a propojeny, aby se mohl ménic
uvolnit.
Popis Hodnota |Popis
PA1 Ridici slovo 0x0000 Zastaveni podél 2. zpomalovaci rampy (P2-25).
0x0001 Volny dobéh
0x0002 Zastaveni podél rampy procesu (P1-04) nebo (PA3).
0x0003 -  |rezervovano
0x0005
0x0006 Zvysit otacky podél rampy (P71-03) nebo (PA3) a nechat bézet pfi
pozadovanych otackach (PA2).
PA2 |Pozadované |0x4000 = 16384 = mezni otacky, napf. 50 Hz (P71-01) doprava
otacky 0x2000  |= 8192 = 50 % meznich otaek, napf. 25 Hz doprava
0xC000 =-16384 = mezni otacky, napf. 50 Hz (P1-01) doleva
0x0000 = 0 = minimalni otacky, nastaveno v P1-02
0xF100 = 8192 = 50 % meznich otacek, napf. 25 Hz doleva
Procesni data pfenaSena méni¢em by mohla za provozu vypadat nasledovné:
Popis Hodnota |Popis
PE1 Stavové slovo |0x0407 Stav= bézi; koncovy stuperi uvolnén;
Méni¢ pfipraven; PA data uvolnéna
PE2 [Skutec¢né ota- |Méla by odpovidat PA2 (pozadované otacky)
Cky
PE3  [Skute¢ny Zavisi na otackach a zatézi
proud
71.3 Nastaveni parametrii na ménici
 Uvedte méni¢ do provozu dle popisu v kapitole "Jednoduché uvedeni do
provozu" (— B 59).
* Nastavte nasledujici parametry v zavislosti na pouzitém systému sbérnice:
Parametr SBus CANopen Modbus RTU".
P1-12 (zdroj Fizeni) 5 6 7
P1-14 (rozSifené menu parametri) 201 201 201
P1-15 (Vybér funkce binarnich vstup() 12) 12) 12)
P5-01 (adresa ménice) 1-63 1-63 1-63

(

(

(
P5-02 (p

(

(

)

fenosova rychlost SBus) prenosova rychlost prenosova rychlost --
P5-03 (pfenosova rychlost Modbus) - -- pfenosova rychlost
P5-04 (format dat Modbus) - -- format dat
P5-05° (chovani pfi vypadku komunikace) 0-1-2-3 0-1-2-3 0-1-2-3
P5-06% (Gasovy limit vypadku komunikace) 0,0-1,0-50s Monitorovani komunikace se 0,0-1,0-50s

provadi pomoci funkci Lifetime
nebo Heartbeat integrovanych v
CANopen.

P5-07% (zadani rampy pfes primyslovou
sbérnici)

0 = zadani pres P1-03/04
1 = zadani pfes pramys-
lovou sbérnici¥

0 = zadani pfes P1-03/04
1 = zadani pres primyslovou
sbérnici¥

0 = zadani pfes P1-03/04
1 = zadani pres prumys-
lovou sbérnici?

P5-XX (parametr primyslové sbérnice)

Dal$i moznosti nastaveni®

dal$i moznosti nastaveni®

dal$i moznosti
nastaveni®

1) Modbus RTU neni k dispozici, pokud je nainstalovan modul se snima¢em LTX

2) Standardni nastaveni, dal$i detaily viz popis parametru P1-15.

3) Tyto parametry mohou ze za¢atku zustat na standardnich hodnotach.

4) Pfi zadani rampy pres primyslovou sbérnici se musi dosadit P5-10=3 (PA3 = ¢as rampy).
5) DalSi moznosti nastaveni pramyslové sbérnice, jakoz i podrobna definice procesnich dat je obsazena ve skupiné parametri P5-xx,

viz kapitola "Skupina parametr( 5".
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71.4 Zapojeni signalnich svorek na ménici

Pro sbérnicovy provoz je mozno signalni svorky zapojit podle standardniho nastaveni
P1-15, jak je uvedeno na prikladu v kapitole "Pfehled signalnich svorek" (— B 44). Pfi
zméné urovné signalu DI3 dochazi k pfepnuti mezi primyslovou sbérnici zdroje Za-
dané hodnoty otacek (low) a pevnou pozadovanou hodnotou 1 (high).

71.5 Struktura sité CANopen/SBus

Sit CAN dle zndzornéni na nasledujicim obrazku musi byt vZdy provedena jako line-
arni sbérnicova struktura bez doladovacich vedeni [1] nebo jen s velmi kratkymi
doladovacimi vedenimi [2]. Na kazdém konci sbérnice musi byt vZdy jeden za-
konCovaci odpor Ry = 120 Q. K jednoduché konstrukci takové sité jsou k dispozici
kabelové sady uvedené v katalogu "MOVITRAC® LTP-B".

I . &ém

| | |

CAN-High CAN-High
RT éQOQ RT ?1200
CAN-Low CAN-Low
[1] [2]

7338031755 7338031755

Délka vedeni

Pripustna celkova délka vedeni je zavisla na pfenosové rychlosti nastavené v para-
metru P5-02:

- 125 kBaud: 500 m (1640 ft)
. 250 kBaud: 250 m (820 ft)
- 500 kBaud: 100 m (328 ft)
- 1000 kBaud: 25 m (82 ft)

Navod k obsluze — MOVITRAC® LTP-B
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7 Provoz na pramyslové sbérnici
Napojeni jednoho Gateway nebo jednoho Fizeni (SBus MOVILINK)

7.2 Napojeni jednoho Gateway nebo jednoho fizeni (SBus MOVILINK®)

7.21 Specifikace

Profil MOVILINK® pfes CAN/SBus predstavuje aplikac¢ni profil SEW-EURODRIVE pfi-
zpusobeny specialné ménic¢im SEW-EURODRIVE. Detailni informace o strukture pro-
tokolu najdete v pfiru¢ce "MOVIDRIVE® MDX60B/61B Komunikace a pfistrojovy profil
pramyslové sbérnice".

K vyuziti SBus se musi méni¢ nakonfigurovat dle popisu v kapitole "Nastaveni
parametrd ménice" (— B 94). Stav a Fidici slovo jsou pevné, ostatni procesni datova
slova Ize libovolné konfigurovat ve skupiné parametrd P5-xx.

Detailni informace ke struktufe procesniho datového slova najdete v kapitole Struktura
procesniho datového slova pfi vyrobnim nastaveni ménice. Detailni seznam vSech pa-
rametri véetné pozadovanych indexd a kalibrace najdete v kapitole "Registr
parametrd" (— B 116).

7.2.2 Elektricka instalace
Pripojeni Gateway a MOVI-PLC®.

DFP 218

A
C I : max. 8
9007206593403147
[A] sbérnicové pfipojeni [D] splitter
[B] Gateway, napf. DFx / UOH [E] spojovaci kabel
[C] spojovaci kabel [F1 konektor Y se zakonCovacim odporem

Od firmwaru verze 1.20 je mozZny zaloZni provoz pro zachovani komunikace pfi vy-
padku sit&, u star$ich verzi nikoliv. Ridte se prosim také kapitolou "Z&loZni provoz
24 V" (— B 48).

ZakonCovaci konektor [F] je vybaven 2 zakon&ovacimi odpory a tvofi tim propojeni
na CAN/SBus a Modbus RTU.

jde

Misto zakonCovaciho konektoru z kabelové sady A Ize také pouzit adaptér Y z tech-
nické kabelové sady C. Ten rovnéz obsahuje zakonCovaci odpor. Detailni informace
ke kabelovym sadam najdete v katalogu "MOVITRAC® LTP-B".
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Provoz na primyslové sbérnici
Napojeni jednoho Gateway nebo jednoho Fizeni (SBus MOVILINK)

Zapojeni od fizeni az ke "komunikacéni zdifce RJ45" (— E 47) ménice:

Pohled z boku Oznaéeni Svorka na CCU / PLC Signal Zditka RJ45" Signal
MOVI-PLC® nebo Ga- X26:1 CAN 1H 2 SBus/CAN-Bus h
teway (DFX/UOH) X26:2 CAN 1L 1 SBus/CAN-Bus |
1213567 X26:3 DGND 3 GND
X26:4 rezervovano
X26:5 rezervovano
X26:6 DGND
X26:7 DC 24V
Externi Fizeni X:?2 Modbus RTU+ 8 RS485+ (Modbus RTU)
X:?? Modbus RTU- 7 RS485- (Modbus RTU)
X:?? DGND 3 GND

22872191/CS - 09/2016

1) Dalezité upozornéni: Vyse je uvedeno pfifazeni svorek pro zditku ménice, ne pro konektor.
2) Obsazeni je zavislé na externim Fizeni

7.2.3 Uvedeni do provozu na Gateway

» Pripojte Gateway podle kapitoly "Elektricka instalace" (— B 96).
» Nastavte vSechna nastaveni Gateway zpét na vyrobni nastaveni.

« V pfipadé potfeby nastavte vSechny pfipojené ménice do rezimu SBus-
MOVILINK® podle postupu v kapitole "Nastaveni parametrl na frekvenénim
ménici" (— B 94). Zadejte jednoznacéné adresy SBus (# 0!) a nastavte pfenosovou
rychlost pro pfislusnou Gateway (standard = 500 kBaud).

» Prepnéte DIP pfepina¢ AS (Auto-Setup) na DFxX/UOH Gateway z polohy "OFF" do
polohy "ON", aby se provedlo automatické nastaveni (Auto-Setup) pro Gateway
pramyslové sbérnice.

Kontrolka LED "H1" na Gateway se opakované rozsviti a potom zcela zhasne.
Pokud kontrolka LED "H1" sviti, neni Gateway nebo jeden z ménic¢l na SBus
fadné pfipojen nebo nebyl spravné spustén.

* Nastaveni komunikace pramyslové sbérnice mezi Gateway DFx/UOH a master
sbérnice je popsano v pfislusné pfiru¢ce DFx.

Kontrola prenesenych dat
Data pfenasena pres Gateway Ize monitorovat nasledujicim zplsobem:

«  Pomoci MOVITOOLS® MotionStudio pies inzenyrské rozhrani X24 Gateway nebo
volitelné pres Ethernet.

+ Pres web Gateway, napf. na Gateway DFE3x Ethernet.

* U ménice Ize pomoci pfislusnych parametrl ve skupiné parametr(i 0 zkontrolovat,
ktera procesni data jsou pfenasena.
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7 Provoz na pramyslové sbérnici
Napojeni jednoho Gateway nebo jednoho Fizeni (SBus MOVILINK)

7.24 Uvedeni do provozu na CCU

Pfed uvedenim ménice do provozu pfes funkci MotionStudio a povel "Drive Startup” je
tfeba pfimo na ménici nastavit nasledujici parametry:

Parametr P1-14 nastavte na "1", aby byl ziskan pfistup ke skupiné parametr(
P1-01-P1-20 odpovidajici pfislusné LTX.

Pokud je na kartu snimace pfipojen snima¢ HIPERFACE®, musi P71-16 ukazovat
spravny typ motoru. Pokud tomu tak neni, je nutno zvolit spravny typ motoru po-
moci tlaCitek <Nahoru> a <Dol0>.

Jednozna¢nou adresu ménice zadejte do P1-19. Pfestaveni téchto parametri ma
bezprostfedni vliv na parametry P5-01 a P5-02.

Pfenosova rychlost SBus (P7-20) se musi nastavit na 500 kBaud.

7.2.5 MOVI-PLC® Motion Protocol (P1-12 = 8)

Pokud se méni¢, s modulem snimace LTX nebo bez ného, provozuje s MOVI-PLC®
nebo CCU, je nutno na ménici nastavit nasledujici parametry:

Pristup ke specifické skupiné parametrd LTX Ize ziskat nastavenim P71-714 na "1".
Parametry P7-01-P1-20 potom budou viditelné.

Pokud je na kartu snimace pfipojen snima¢ HIPERFACE®, bude P7-16 ukazovat
spravny typ motoru. Pokud tomu tak neni, musi se zvolit spravny typ motoru po-
moci tlacitek <Nahoru> a <Dold>.

Jednoznaénou adresu ménice zadejte do P1-719.
Prenosova rychlost SBus (P7-20) se musi nastavit na "1000 kBaud".

Drive-Startup (spusténi pohonu) provedte pomoci softwaru MOVITOOLS®
MotionStudio.
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Provoz na primyslové sbérnici
Modbus RTU

7.3 Modbus RTU

Méni¢e podporuji komunikaci pfes sbérnici Modbus RTU. Ke &teni se zde pouzije
registr Holding (03) a pro psani registr Single Holding (06). K vyuziti Modbus RTU se
musi  méni¢ nakonfigurovat dle popisu v kapitole "Nastaveni parametr(
ménice" (— B 94).

Upozornéni: Modbus RTU neni k dispozici, pokud je nainstalovan modul se snima¢em
LTX.

7.31 Specifikace

Protokol Modbus RTU

Kontrola chyb Cyklicka zkou$ka redundance

Pfenosova rychlost 9600 bps, 19200 bps, 38400 bps, 57600 bps, 115200 bps
(standardné)

Format dat 1 spoustéci bit, 8 datovych bitd, 1 zastavovaci bit, zadna
parita

Fyzicky format RS485 2zilovy

Uzivatelské rozhrani RJ45

7.3.2 Elektricka instalace

Struktura je jako u sité CAN/SBus. Maximalni pocet ucastniki sbérnice Cini 32. P¥i-
pustna délka kabelu je zavisla na pfenosové rychlosti. Pfi pfenosové rychlosti 115 200
bps a pouziti kabelu 0,5 mm? ¢ini maximalni délka kabelu 1 200 m. Obsazeni pfipojek
u komunikaéni zditky RJ45 naleznete v kapitole "Komunikaéni zditka RJ45" (— 2 47).
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7.3.3 Plan obsazeni registru procesnich datovych slov

Procesni datova slova leZi v registrech Modbus uvedenych v tabulce. Stavova a fFidici
slova jsou pevné stanovena. Zbyvajici procesni datova slova je mozno libovolné
konfigurovat ve skupiné parametr(i P5-xx.

V tabulce je uvedeno standardni pfifazeni procesnich datovych slov. VSechny ostatni
registry jsou vSeobecné usporadany tak, aby odpovidaly €islim parametrd (101 =
P1-01). Toto ale neplati pro skupinu parametr( 0.

Registr Horni byte ‘Dolni byte Povel Typ
1 PA1 Fidici slovo (pevné) 03, 06 read / write
2 PA2 (standardni nastaveni v P5-09 =1; pozadovana hodnota 03, 06 read / write
otacek)
3 PA3 (standardni nastaveni v P5-10 =7; zadna funkce) 03, 06 read / write
4 PA4 (standardni nastaveni v P5-11 =7; zadna funkce) 03, 06 read / write
5 rezervovano - 03 read
6 PE1 stavové slovo (pevné stanovené) 03 read
7 PE2 (standardni nastaveni v P5-12 =1; skute¢né otacky) 03 read
8 PE3 (standardni nastaveni v P5-13 =2; skute€ny proud) 03 read
9 PE4 (standardni nastaveni v P5-14 =4; vykon) 03 read
Dalsi registry viz kapitola "Registry parametr” (— 2 116).

Celkové pfifazeni registru parametr a kalibraci dat naleznete ve schématu obsazeni
paméti v kapitole "Registry parametr(" (— & 116).

UPOZORNENI

Mnoho masterl sbérnice adresuje prvni registr jako registr 0, proto maze byt pro zis-
kani spravné adresy registru nutné odecist od nize uvedeného ¢isla registru hodnotu
II1I|.

e
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734 Priklad toku dat

V nasledujicim pfikladu budou nadteny nasledujici parametry Fizeni (zakladni adresa
PLC =1):

* P1-07 (jmenovité napéti motoru, registr Modbus 107)
* P1-08 (jmenovity proud motoru, registr Modbus 108).
Pozadavek master — slave (Tx)

Nacitani informa- Adresa Funkce Data Kontrola cyk-
ci z registru Vychozi adresa Poéet registri lické zkousky
redundance

cteni high-byte low-byte high-byte low-byte crc16

01 03 00 6A 00 02 E4 17

Odpovéd slave — master (Rx)

Adresa Funkce Data Kontrola cyk-
Pocéet datovych bajth Informace lické zkousky
(n) n/2 registri redundance

Steni high-byte ‘ low-byte registr 107 / 108 crc16

01 03 04 00 E6 00 2B 5B DB

Vysvétlivky k pfikladu komunikace:
Tx = odeslani z pohledu masteru sbérnice.

Adresa adresa pfistroje 0x01 = 1

Funkce 03 &teni / 06 zapis

Vychozi adresa registr vychozi adresy = 0x006A = 106

Pocet registra Pocet pozadovanych registrt od vychozi adresy (registr 107 / 108).
2 x byte cyklické zkousky re- |CRC_high, CRC_low

dundance

Rx = pfijem z pohledu masteru sbérnice.

Adresa adresa pfistroje 0x01 = 1

Funkce 03 ¢teni / 06 zapis

Pocet datovych bajti 0x04 =4

Registr 108 high-byte 0x00=0

Registr 108 low-byte 0x2B = 43 % jmenovitého proudu ménice
Registr 107 high-byte 0x00=0

Registr 107 low-byte 0xE6 =230 V

2 x byte cyklické zkousky redundance |CRC_high, CRC_low

V nasledujicim pfikladu je popsano druhé procesni datové slovo ménice (zakladni ad-
resa PLC =1):

Vystupni procesni slovo 2 = registr Modbus 2 = pozadované otacky.
PoZadavek master — slave (Tx)

Odeslani informa- Adresa Funkce Data Kontrola cyk-
ci z registru Vychozi adresa Informace lické zkousky
redundance
zapis high-byte low-byte high-byte low-byte crc16
01 06 00 01 07 00 DB 3A

Odpovéd slave — master (Rx)

Adresa Funkce Data Kontrola cyk-
Vychozi adresa Informace lické zkousky
redundance
zapis high-byte low-byte high-byte low-byte crc16
01 06 00 01 07 00 DB 3A

Vysvétleni k pfikladu komunikace:
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Tx = odeslani z pohledu masteru sbérnice.

Adresa

adresa pfistroje 0x01 = 1

Funkce

03 ¢teni / 06 zapis

Vychozi adresa

vychozi adresa registru =0x0001 = 1 (prvni popisovany registr = 2 PA2)

Informace

0700 (pozadované otacky)

2 x byte cyklické zkousky re-
dundance

CRC_high, CRC_low
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7.4 CANopen

7.41

7.4.2

7.4.3

Ménice podporuji komunikaci pfes sbérnici CANopen. K vyuziti CANopen se musi mé-

Provoz na primyslové sbérnici
CANopen

ni¢ nakonfigurovat dle popisu v kapitole "Nastaveni parametrd ménic¢e" (— 2 94).

Dale bude uveden vSeobecny prehled struktury komunikacniho spojeni pres CANopen

a komunikaci pomoci procesnich dat. Konfigurace CANopen nebude popsana.

Detailni informace o profilu CANopen najdete v pFiru¢éce "MOVIDRIVE® MDX60B/61B

Komunikace a pfistrojovy profil pramyslové sbérnice".

Specifikace

Komunikace CANopen je realizovana v souladu se specifikaci DS301 verze 4.02 v au-
tomatizaci CAN (viz www.can-cia.de). Specialni profil pfistroje, jako napf. DS402, neni

realizovan.

Elektricka instalace

Viz kapitola "Struktura sit¢ CANopen/SBus" (— & 95).

COB-ID a funkce v ménici

V profilu CANopen jsou k dispozici nasledujici identifikatory objektu komunikace COB-

ID (Communication Object Identifier) a funkce.

Hlaseni a COB-ID

Typ COB-ID Funkce

NMT 000h Sprava sité

Sync 080h Synchronni zprava s dynamicky konfigurovatelnym COB-ID

Emergency 080h + adresa pristroje Zprava Emergency s dynamicky konfigurovatelnym COB-ID

PDO1" (Tx) 180h + adresa pristroje PDO (Process Data Object) PDO1 je pfedmapovan a ve vychozim stavu ak-

PDO1 (Rx) 200h + adresa pFistroje tivovan. PDO2 je pfedmapovan a ve vychozim stavu aktivovan. Pfenosovy
. rezim (synchronni, asynchronni, event), COB-ID a mapovani je mozno li-

PDO2 (Tx) 280h + adresa pristroje bovoln& nakonfigurovat.

PDO2 (Rx) 300h + adresa pfistroje

SDO (Tx)? 580h + adresa pfistroje Kanal SDO pro vyménu dat parametrt s master CANopen

SDO (Rx)? 600h + adresa pfistroje

Error Control

700h + adresa pfistroje

Funkce Guarding a Heartbeat jsou podporovany. COB-ID mGze byt nastaven
na jinou hodnotu.

1) Méni¢ podporuje az 2 Process Data Objects (PDO). VSechny PDO jsou "pfedmapovany" a aktivni v pfenosovém rezimu 1 (cyklicky
a synchronné). To znamena, Ze po kazdém impulzu SYNC se odeSle Tx-PDO nezavisle na tom, zda se na obsahu Tx-PDO néco

zménilo nebo ne.

2) Kanal SDO ménice podporuje jen pfednostni — "expedited" pfenos. Popis mechanizmi SDO je podrobné uveden ve specifikaci

CANopen DS301.

jde

UPOZORNENI

Pokud se pfes Tx-PDO odesilaji otacky, proud a podobné rychle se ménici veli€iny,

vede to k velmi vysokému zatiZeni sbérnice.

Aby se zatizeni sbérnice omezilo na pfedvidatelné hodnoty, Ize pouzit dobu Inhibit,
viz k tomu odstavec "Inhibit-Time" v pfiru¢ce "MOVIDRIVE® MDX60B/61B Komunika-

ce a pfistrojovy profil primyslové sbérnice".

» Tx (transmit) a Rx (receive) jsou zde znazornény z hlediska slave.

Navod k obsluze — MOVITRAC® LTP-B
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CANopen

7.4.4

Ve spravé sité (NMT) je mozno zvolit rozdilné zplsoby pfenosu pro kazdy procesni

Podporované rezimy pirenosu

datovy objekt (PDO).
Pro Rx-PDO jsou podporovany nasledujici zplisoby prenosu:

Prenosovy rezim Rx-PDO

Typ prenosu Rezim Popis
0-240 synchronni Prijata data budou pfenesena k ménici, jakmile bude pfijata dal$i synchronizaéni zprava.
254, 255 asynchronni PFijata data budou pfenesena bez zpomaleni k ménici.
Pro Tx-PDO jsou podporovany nasledujici zplsoby pfenosu:
Prenosovy rezim Tx-PDO
Typ prenosu Rezim Popis
0 acyklicky synchronni [Tx-PDO bude vyslan jen tehdy, pokud doslo ke zméné procesnich dat a pfijeti objektu
SYNC.
1-240 cyklicky synchronni | Tx-PDO budou odeslany synchronné a cyklicky. Typ pfenosu ukazuje Cislo objektu SYNC,
cozZ je zapotfebi ke spusténi vysilani Tx-PDO.
254 asynchronni Tx-PDO budou pfeneseny jen tehdy, pokud bylo pfijato odpovidajici Rx-PDO.
255 asynchronni Tx-PDO budou odeslany vzdy poté, jakmile se zméni data PDO.
7.4.5 Standardni schéma pfifazeni procesnich datovych objektd (PDO)

Nasledujici tabulka znazorfuje vychozi mapovani PDO:

Vychozi mapovani PDO
Objekt €. | Mapovany Délka Mapovani pri standardnim nastaveni Typ prenosu
objekt
Rx PDO1 1 2001h unsigned 16 PA1 Fidici slovo (pevné) 1
2 2002h integer 16 PA2 (standardni nastaveni v P5-09 =1; pozadovana hodnota
otacek)
3 2003h unsigned 16 PA3 (standardni nastaveni v P5-10 =7; zadna funkce)
4 2004h unsigned 16 PA4 (standardni nastaveni v P5-11 =7; zadna funkce)
Tx PDO1 1 2101h unsigned 16 PE1 stavoveé slovo (pevné stanovené) 1
2 2102h integer 16 PE2 (standardni nastaveni v P5-12 =1; skute€né otacky)
3 2103h unsigned 16 PE3 (standardni nastaveni v P5-13 =2; skute€ny proud)
4 2104h integer 16 PE4 (standardni nastaveni v P5-14 =4; vykon)
Rx PDO 2 1 2016h unsigned 16 analogovy vystup primyslové sbérnice 1 1
2 2017h unsigned 16 analogovy vystup primyslové sbérnice 2
3 2015h unsigned 16 primyslova sbérnice reference PID
4 0006h unsigned 16 dummy
Tx PDO2 1 2118h unsigned 16 analogovy vstup 1 1
2 2119h integer 16 analogovy vstup 2
3 211Ah unsigned 16 stav vstupu a vystupl
4 2116h unsigned 16 teplota ménice
UPOZORNENI
i Tx (transmit) a Rx (receive) jsou zde znazornény z hlediska slave.

Respektujte: Zménéna standardni nastaveni nebudou béhem spinani sité ulozena.

To znamena, Ze se pfi spinani sité standardni hodnoty obnovi.
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7.4.6 Priklad toku dat

PFiklad komunikace procesnich dat ve vychozim nastaveni:

word 1 word 2 word 3 word 4
COB-ID| D | DB | byte 1 | byte 2 | byte 3 | byte 4 | byte 5 | byte 6 | byte 5 | byte 6 Popis
1 0x701 | Tx | 1 "00" - - - - - - - BootUpMessage
2 0x000 | Rx | 2 "01" "01" - - - - - - Start uzlu (provozni)
3 0x201 | Rx | 8 "06" "00" "00" "20" "00" "00" "00" "00" |Uvolnéni + pozadované otacky
4 0x080 | Rx | O - - - - - - - - Zprava SYNC
5 0x181 | Tx | 8 "C7" "05" "00" "20" "A2" "00" "28" "00" |Process Data Object 1
6 0x281 | Tx | 8 "29" "09" "00" "00" "01" "1F" "AC" "OD" |Process Data Object 2
Po provedeni byte-swap vypada tabulka nasledovné:
word 4 word 3 word 2 word 1
COB-ID D DB |byte 8 byte7 |byte 6 |byte5 |byte4 |byte3 |byte2 |byte1 |Popis
1 0x701 | Tx | 1 - - - - - - "00" |BootUpMessage
0x000 | Rx | 2 - - - - - - "01" "01" |Start uzlu (provozni)
3 0x201 | Rx | 8 "00" "00" "00" "00" "20" "00" "00" "06" |Uvolnéni + pozadované otacky (byte-
Swap)
0x080 | Rx | 0 - - - - - - - - Zprava SYNC
5 0x181 | Tx | 8 "00" "28" "00" "A2" "20" "00" "05" "C7" |Process Data Object 1
0x281 | Tx | 8 "oD" "AC" "1F" "01" "00" "00" "09" "29" |Process Data Object 2
Vysvétleni dat:
word 4 word 3 word 2 word 1
COB-ID Vysvétleni COB-ID byte 8 byte 7 byte 6 byte 5 byte 4 byte 3 byte 2 byte 1
1 0x701 | Hlaseni BootUp + adresa - - - - - - - Zastupny
pfistroje 1 znak
2 | 0x000 Servis NMT - - - - - - Stav  |Adresa za-
sbérnice fizeni
3 0x201 Rx-PDO1 + adresa - - Zadani rampy Pozadované otacky Ridici slovo
pfistroje 1
0x080 Zprava SYNC - - - - - - - -
5 0x181 Tx-PDO1 + adresa Vystupni vykon Vystupni proud Skutec€né otacky Stavové slovo
pristroje
6 0x281 Tx-PDO2 + adresa Teplota ménice Stav 10 Analogovy vstup 2 Analogovy vstup 1
pfistroje

22872191/CS - 09/2016

Priklad ¢teni pfifazeni index s pomoci Service Device Objects (SDO):
Pozadavek fizeni — ménic (index: 1A00h)

Odpovéd méni¢ — Fizeni: 10 00 01 21h — ByteSwap: 2101 00 10 h.
Vysvétleni odpoveédi:

— 2101 = Index v tabulce objektd specifického vyrobce (Manufacturer specific Object
table)

— 00h = podfizeny index
— 10h = §ifka dat = 16 Bit x 4 = 64 Bit = 8 byte mapping length.
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7.4.7 Tabulka specifickych objektii CANopen
Specifické objekty CANopen
Index |Podfize Funkce Pristup |Typ PDO Map |Standardni hodnota
innc{ex
1000h 0 Device type RO unsigned 32 N 0
1001h 0 Error register RO unsigned 8 N 0
1002h 0 Manufacturer status register RO unsigned 16 N 0
1005h 0 COB-ID Sync RW unsigned 32 N 00000080h
1008h 0 Manufacturer device name RO string N LTPB
1009h 0 Manufacturer hardware version RO string N x.xx (e.g. 1.00)
100Ah 0 Manufacturer software version RO string N X.XX (e.g. 1.12)
100Ch 0 Guard time [1ms] RW unsigned 16 N 0
100Dh 0 Life time factor RW unsigned 8 N 0
1014h 0 COB-ID EMCY RW unsigned 32 N 00000080h+Node ID
1015h 0 Inhibit time emergency [100us] RW unsigned 16 N 0
1017h 0 Producer heart beat time [1ms] RW unsigned 16 N 0
1018h 0 Identity object No. of entries RO unsigned 8 N 4
1 Vendor ID RO unsigned 32 N 0x00000059
2 Product code RO unsigned 32 N Zavislé na ménici
3 Revision number RO unsigned 32 N x.xx (IDL verze: 0,33)
4 Serial number RO unsigned 32 N napft. 1234/56/789 "
1200h 0 SDO parameter No. of entries RO unsigned 8 N 2
1 COB-ID client -> server (Rx) RO unsigned 32 N 00000600h+Node ID
2 COB-ID server -> client (Tx) RO unsigned 32 N 00000580h+Node 1D
1400h 0 Rx PDO1 comms param No. of entries RO unsigned 8 N 2
1 Rx PDO1 COB-ID RW unsigned 32 N 00000200h+Node ID
2 Rx PDO1 transmission type RW unsigned 8 N 1
1401h 0 Rx PDO2 comms param No. of entries RO unsigned 8 N 2
1 Rx PDO2 COB-ID RW unsigned 32 N 00000300h+Node ID
2 Rx PDO2 transmission type RW unsigned 8 N 1
1600h 0 Rx PDO1 mapping / No. of entries RW unsigned 8 N 4
1 Rx PDO1 1st mapped object RW unsigned 32 N 20010010h
2 Rx PDO1 2nd mapped object RW unsigned 32 N 20020010h
3 Rx PDO1 3rd mapped object RW unsigned 32 N 20030010h
4 Rx PDO1 4th mapped object RW unsigned 32 N 20040010h
1601h 0 Rx PDO2 mapping / No. of entries RW unsigned 8 N 4
1 Rx PDO2 1st mapped object RW unsigned 32 N 20160010h
2 Rx PDO2 2nd mapped object RW unsigned 32 N 20170010h
3 Rx PDO2 3rd mapped object RW unsigned 32 N 20150010h
4 Rx PDO2 4th mapped object RW unsigned 32 N 00060010h
1800h 0 Tx PDO1 comms param No. of entries RO unsigned 8 N 3
1 Tx PDO1 COB-ID RW unsigned 32 N 40000180h+Node ID
2 Tx PDO1 transmission type RW unsigned 8 N 1
3 Tx PDO1 Inhibit time [100pus] RW unsigned 16 N 0
1801h 0 Tx PDO2 comms param No. of entries RO unsigned 8 N 3
1 Tx PDO2 COB-ID RW unsigned 32 N 40000280h+Node ID
2 Tx PDO2 transmission type RW unsigned 8 N 1
3 Tx PDO2 Inhibit time [100pus] RW unsigned 16 N 0
1A00h 0 Tx PDO1 mapping / No. of entries RW unsigned 8 N 4
1 Tx PDO1 1st mapped object RW unsigned 32 N 21010010h
2 Tx PDO1 2nd mapped object RW unsigned 32 N 21020010h
3 Tx PDO1 3rd mapped object RW unsigned 32 N 21030010h
4 Tx PDO1 4th mapped object RW unsigned 32 N 21040010h
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Provoz na primyslové sbérnici

CANopen

Specifické objekty CANopen

Index |Podfize [Funkce Pristup |Typ PDO Map |Standardni hodnota
inndyex
1A01h 0 Tx PDO2 mapping / No. of entries RW unsigned 8 N 4
1 Tx PDO2 1st mapped object RW unsigned 32 N 21180010h
2 Tx PDO2 2nd mapped object RW unsigned 32 N 21190010h
3 Tx PDO2 3rd mapped object RW unsigned 32 N 211A0010h
4 Tx PDO2 4th mapped object RW unsigned 32 N 21160010h

1) Vystup poslednich 9 Eislic sériového Cisla.
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7 Provoz na pramyslové sbérnici
CANopen

7.4.8 Tabulka specifickych objektl vyrobce

Specifické objekty vyrobce ménice jsou definovany nasledovné:

Specifické objekty vyrobce
Index |Podfize Funkce Pristup Typ PDO Poznamka
ny Map
index
2000h 0 Reserved / no function RW unsigned 16 Y  |Precteno jako 0, zapis neni mozny
2001h 0 PO1 RW integer 16 Y  |Ur€eno jako povel
2002h 0 PO2 RW integer 16 Y  |Konfigurovano v P5-09
2003h 0 PO3 RW integer 16 Y  |Konfigurovano v P5-10
2004h 0 PO4 RW integer 16 Y Konfigurovano v P5-11
2010h 0 Control command register RW unsigned 16 Y
2011h 0 Speed reference (RPM) RW integer 16 Y |1=0,2RPM
2012h 0 Speed reference (percentage) RW integer 16 Y |4000HEX =100 % P1-01
2013h 0 Torque reference RW integer 16 Y 1000DEC = 100 %
2014h 0 User ramp reference RW unsigned 16 Y |1=1ms (reference k 50 Hz)
2015h 0 Fieldbus PID reference RW integer 16 Y 1000HEX = 100 %
2016h 0 Fieldbus analog output 1 RW integer 16 Y |1000HEX =100 %
2017h 0 Fieldbus analog output 2 RW integer 16 Y |1000HEX = 100 %
2100h 0 Reserved / no function RO unsigned 16 Y |Pfecteno jako O
2101h 0 PI1 RO integer 16 Y |Ur€eno jako stav
2102h 0 P12 RO integer 16 Y |Konfigurovano v P5-12
2103h 0 PI3 RO integer 16 Y Konfigurovano v P5-13
2104h 0 P14 RO integer 16 Y |Konfigurovano v P5-14
2110h 0 Registr stavu pohonu RO unsigned 16 Y
2111h 0 Speed reference (RPM) RO integer 16 Y 1=0,2RPM
2112h 0 Speed reference (percentage) RO integer 16 Y |4000HEX =100 % P1-01
2113h 0 Motor current RO integer 16 Y 1000DEC = jmenovity proud ménice
2114h 0 Motor torque RO integer 16 Y 1000DEC = jmenovity moment motoru
2115h 0 Motor power RO unsigned 16 Y 1000DEC = jmenovity vykon ménice
2116h 0 Inverter temperature RO integer 16 Y |1DEC=0,01°C
2117h 0 DC bus value RO integer 16 Y |1IDEC=1V
2118h 0 Analog input 1 RO integer 16 Y 1000HEX = celkovy rozsah
2119h 0 Analog input 2 RO integer 16 Y 1000HEX = celkovy rozsah
211Ah 0 Digital input & output status RO unsigned 16 Y |LB=input, HB = output
211Bh 0 Analog output 1 RO integer 16 Y
211Ch 0 Analog output 2 RO integer 16 Y
2121h 0 Scope channel 1 RO unsigned 16 Y
2122h 0 Scope channel 2 RO unsigned 16 Y
2123h 0 Scope channel 3 RO unsigned 16 Y
2124h 0 Scope channel 4 RO unsigned 16 Y
2AF8h" 0 Pogateéni index parametri SBus RO - N  |11000d
0 Parametry SBus RO/RW |- N ...
2C6F 0 Koncovy index parametrt SBus RW - N |11375d

1) Objekty 2AF8h az 2C6EF koresponduji s parametry SBus index 11000d-11375d, Citelné jsou jen nékteré z nich.

7.4.9 Objekty Emergency Code
Viz kapitola "Chybové koédy" (— B 87).
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Servis
Servis elektroniky SEW-EURODRIVE

8 Servis

Aby byl mozny bezporuchovy provoz, doporucuje SEW-EURODRIVE pravidelné kont-
rolovat ventilaCni otvory v krytu ménice a v pfipadé potfeby je vycistit.

8.1 Servis elektroniky SEW-EURODRIVE

Pokud urcitou chybu nemuzete odstranit, obratte se na servis SEW-EURODRIVE. Ad-
resy naleznete na www.sew-eurodrive.com.

Aby vam mohl servis SEW-EURODRIVE efektivnéji pomoci, uvedte nasledujici udaje:

+ Udaje o typu pristroje z typového $titku (napf. typové oznadeni, sériové &islo, ob-
jednaci €islo, produktovy kli¢, &islo artiklu)

»  Struény popis aplikace

*  Chybové hlaseni na stavovém displeji
*  Druh chyby

*  Privodni okolnosti

» Predeslé neobvyklé udalosti

8.2 Dlouhodobé uskladnéni

Pfi dlouhodobém uskladnéni pfipojte pFistroj kazdé 2 roky nejméné na 5 minut
k sitovému napéti. Jinak se zkracuje zivotnost pfistroje.

Postup pfi zanedbané udrzbé:

Ve frekvencnich ménicich jsou pouzity elektrolytické kondenzatory, které pfi stavu bez
napéti podléhaji vlivu starnuti. Tento efekt mize vést k poSkozeni kondenzator(, bu-
de-li pfistroj po delSi dobé uskladnéni pfipojen pfimo ke jmenovitému napéti.

Pfi zanedbané udrzbé doporucuje spole¢nost SEW-EURODRIVE sitové napéti po-
malu zvySovat az na maximalni hodnotu. Napéti se mize zvySovat napf. regulacnim
transformatorem, jehoz vystupni napéti se nastavuje podle nasledujiciho prehledu.

Doporu€ujeme nasledujici odstupfiovani:

Pristroje na 230 V AC:

» Stupeni 1: 170 V AC po dobu 15 minut

» Stupeni 2: 200 V AC po dobu 15 minut

» Stupen 3: 240 V AC po dobu 1 hodiny

Pristroje na 400 V AC:

» Stupen 1: 0 V az 350 V AC béhem nékolika sekund
» Stupen 2: 350 V AC po dobu 15 minut

e Stupen 3: 420 V AC po dobu 15 minut

» Stupen 4: 480 V AC po dobu 1 hodiny

PFistroje na 575V AC:

» Stupen 1: 0V az 350 V AC béhem nékolika sekund
» Stupen 2: 350 V AC po dobu 15 minut

» Stupen 3: 420 V AC po dobu 15 minut
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Servis
Likvidace

e Stupen 3: 500 V AC po dobu 15 minut
» Stupen 4: 600 V AC po dobu 1 hodiny

Po této regeneraci Ize pfistroj ihned pouzit nebo pfi fadné udrzbé dale dlouhodobé
skladovat.

8.3 Likvidace
Respektujte aktudlni ustanoveni. Podle vlastnosti a existujicich predpist zlikvidujte
napf. jako:
» elektronicky odpad (desky s tist&nym spojem)
» plast (kryt)

* plech
* méd
* hlinik
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9 Parametry
9.1 Prehled parametr
9.1.1 Parametry pro kontrolu v redlném ¢ase (jenom pristup pro ¢éteni)
Skupina parametrd 0 umozriuje pfistup k internim parametrGm ménice pro ucely kont-
roly. Tyto parametry nelze ménit.
Skupina parametr( 0 je viditelna tehdy, pokud je P7-74 nastaven na "101" nebo "201".
Para- Index | Registr |Popis Rozsah zobrazeni Vysvétleni
metr SEW |sbérnice
Modbus
11358 Pozarni rezim/nouzovy Casové razitko vztazené na (P0-65) k dobé aktivace
provoz — doba spusténi pozarniho rezimu/nouzového provozu
11359 Pozarni rezim/nouzovy Doba chodu v minutach, jak dlouho byl pozarni
provoz rezim/nouzovy provoz aktivovany
10 Vystupni vykon 100 = 1,00 kW
18 Kanal rozsahu 1 Zvolené obsazeni kanalu LT-Shell Scope (per-
manentni).
19 Kanal rozsahu 2 Zvolené obsazeni kanalu LT-Shell Scope (per-
manentni).
P0-01 11210 20 Hodnota analogového vstu- |0 — 100 % 1000 = 100 % 2 max. vstupni napéti nebo proud.
pu 1
P0-02 11211 21 Hodnota analogového vstu- |0 — 100 % 1000 = 100 % 2 max. vstupni napéti nebo proud.
pu 2
P0-03 11212 11 Stav binarniho vstupu Binarni hodnota Stav binarnich vstupt zakladniho zafizeni a doplriku
DI8*; DI7*; DI6*; DI5; Dl4; DI3; DI2; DI1
* K dispozici pouze s pfisluSnym doplfikovym mo-
dulem.
P0-04 11213 22 Zadana hodnota regulatoru |0 — 100 % 68 = 6,8 Hz; 100 % = frekvence odbuzeni (P71-09)
otacek
P0-05 11214 41 Zadana hodnota regulatoru |0 — 100 % 2000 =200,0 %; 100 % = jmenovity moment motoru
krouticiho momentu
P0-06 11215 Digitalni pozadovana -P1-01—-P1-01v Hz |Indikace otacek v Hz nebo ot./min
hodnota otacek v rezimu
tlacitkového pole
P0-07 11216 Pozadovana hodnota ota- |-P71-01—-P1-01vHz |-
¢ek pres komunikacni spo-
jeni
P0-08 11217 Reference PID 0-100 % Reference PID
P0-09 11218 Skute€na hodnota PID 0-100 % Skute¢na hodnota PID
P0-10 11219 Vystup PID 0-100 % Vystup PID
PO0-11 11270 Pfipojené napéti motoru V rms Efektivni hodnota napéti na motoru.
P0-12 11271 Vystupni kroutici moment |0 — 200,0 % Odevzdany kroutici moment v %
PO-13 | 11272 — Protokol chyb Nejnovéjsi 4 chybova |Zobrazuje posledni 4 chyby.
11281 hlaseni s ¢asovym razi-|Pomoci tlagitek <Nahoru>/<Doll> Ize prochazet
tkem mezi podfizenymi body.
PO-14 11282 Magnetizaéni proud (Id) A rms Magnetiza¢ni proud v A rms.
P0-15 11283 Rotorovy proud (Iq) Arms Rotorovy proud v A rms.
P0-16 11284 Sila magnetického pole 0-100 % Sila magnetického pole
PO-17 11285 rezervovano
P0-18 11286 rezervovano
P0-19 11287 rezervovano
P0-20 11220 23 napéti meziobvodu (Uz) V DC 600 = 600 V (vnitfni napéti meziobvodu)
P0-21 11221, 24 Teplota ménice °C 40 = 40 °C (vnitfni teplota ménice)
11222
P0-22 11288 ZvInéni napéti meziobvodu |V rms ZvInéni napéti vnitfniho meziobvodu
P0-23 11289, Celkova doba nad 80 °C Hodiny a minuty Casové rozmezi, v némz ménic pracoval pii > 80
11290 (chladic) °C.
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Para- Index | Registr |Popis Rozsah zobrazeni Vysvétleni
metr SEW |sbérnice
Modbus
P0-24 11237, Celkova doba nad 60 °C Hodiny a minuty Casové rozmezi, v némz ménic¢ pracoval pii > 60
11238 (okoli) °C.
P0-25 11291 Otacky rotoru (vypocitané z |Hz Plati jen pro vektorovy rezim.
modelu motoru) Pfesnost: 0,5 %
P0-26 11292, 30 Cita& kWh (nulovatelny) 0,0 — 999,9 kWh 100 = 10,0 kWh (kumulativni spotfeba energie)
11293 | 32 |Citag kWh
P0-27 11294, 31 Cita& MWh 0,0 — 65535 MWh 100 = 10,0 MWh (kumulativni spotfeba energie)
11295 | 33 |Citat MWh (nulovatelny)
P0-28 | 11247 — Verze softwaru a kontrolni |napf. "1 1,00", "1 Cislo verze a kontrolni soudet, firmware.
11250 soucet 4F3C"
"2 1,00", "2 Ed8A"
P0-29 | 11251 — Typ ménice napt. "HP 2", "2400", |Cislo verze a kontrolni soudet.
11254 "3-PhASE"
P0-30 11255 25  |Sériové Cislo ménice 4 000000 — 000000 31 — 561723/01/031
26 |Sériové &islo ménice 3 (SNgrp 1) 1 - 561723/01/031
o o 000-00 — 999-99
27 Sériové Cislo ménice 2 (SN grp 2, 3) 1723 — 561723/01/031
28  |Sériové Cislo ménice 1 56 — 561723/01/031
29 Stav vystupu relé -;—;—; RL5; RL4; RL3; RL2; RL1
Stav relé se zobrazi i bez doplfikového relé v zavis-
losti na nastaveni v P5-15 az P5-20.
P0-31 11296, 34 Provozni doba ménice Hodiny a minuty Priklad: 6 = 6h 39m 07s
11297 (hodiny)
35 Provozni doba ménice (mi- Priklad: 2347 = 2347s = 39m 07s — 6h 39m 07s
nuty / sekundy)
P0-32 11298, Doba chodu od posledni Hodina / min. / sek. Doba chodu od uvolnéni ménice az do vyskytu prvni
11299 chyby (1) chyby. Pokud neni méni¢ uvolnén, jsou hodiny doby
chodu pozastaveny. Reset Citace probéhne pri
prvnim uvolnéni po potvrzeni chyby nebo pfi prvnim
uvolnéni po vypadku sité.
P0-33 11300, Doba chodu od posledni Hodina / min. / sek. Doba chodu od uvolnéni ménic¢e az do prvniho
11301 chyby (2) vyskytu chyby. Pokud neni méni¢ uvolnén, jsou
hodiny doby chodu pozastaveny. Reset CitaCe
probé&hne pfi prvnim uvolnéni po potvrzeni chyby
nebo pfi prvnim uvolnéni po vypadku sité.
P0-34 11302, 36 Doba chodu ménice po po- |Hodina / min. / sek. 6 = 6h 11s — hodiny provozni doby se po zablo-
11303 slednim blokovani regulato- kovani ménice vynuluji.
ru (hodiny)
37 Doba chodu ménice po po- 11 = 6h 11s - hodiny provozni doby se po zablo-
slednim blokovani regulato- kovani ménice vynuluji.
ru (minuty/sekundy)
P0-35 11304, Blokovani ménice, doba Hodina / min. / sek. Hodiny provozni doby vnitfniho ventilatoru.
11305 chodu ventilatoru ménice
P0-36 | 11306 — Protokol napéti meziobvodu |Poslednich 8 hodnot  |Poslednich 8 hodnot pfed chybou.
11313 (256 ms) pred chybou
P0-37 | 11314 — Protokol zvinéni napéti Poslednich 8 hodnot  |Poslednich 8 hodnot pfed chybou.
11321 meziobvodu (20 ms) pred chybou
P0-38 | 11322 — Teplotni snimac¢ vykonové |Poslednich 8 hodnot  |Poslednich 8 hodnot pfed chybou.
11329 elektroniky pfed chybou
P0-39 | 11239 — Teplotni snimac fidici ele- |Poslednich 8 hodnot  |Poslednich 8 hodnot pfed chybou.
11246 ktroniky pred chybou
P0-40 | 11330 — Protokol proudu motoru Poslednich 8 hodnot  |Poslednich 8 hodnot pfed chybou.
11337 (256 ms) pfed chybou
PO0-41 11338 Cita& kritickych chyb - Cita& chyb nadmérného proudu.
-O-l
P0-42 | 11339 Cita& kritickych chyb — Cita& chyb prepéti.
-O-Volt
P0-43 11340 Citag kritickych chyb - Cita& chyb podpéti. Rovn&Z pfi vypnuti sit&.
-U-Volt
P0-44 11341 Cita& kritickych chyb - Cita& chyb nadmérné teploty na chladiéi.
-O-T
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Para- Index | Registr |Popis Rozsah zobrazeni Vysvétleni
metr SEW |sbérnice
Modbus
P0-45 11342 Cita& kritickych chyb - Cita& chyb zkratu na brzdovém spinagi.
-b O-I
P0-46 11343 Cita& kritickych chyb - Cita& chyb nadmérné teploty z diivodu vysoké teplo-
O-heat ty okoli.
P0-47 11223 Citag chyb interni komu- 0 - 65535 —
nikace 1/0
P0-48 11344 Cita& chyb interni komu- 0 -65535 —
nikace DSP
P0-49 11224 Cita¢ chyb komunikace 0 - 65535 —
Modbus
P0-50 11225 Cita& chyb komunikace 0 - 65535 —
CAN Bus
PO-51 | 11256 — PFichozi procesni data Hexadecimalni hodnota|3 zaznamy; pfichozi procesni data z hlediska fizeni.
11258 PE1, PE2, PE3
P0-52 | 11259 — Odchozi procesni data Hexadecimalni hodnota |3 zaznamy; odchozi procesni data z hlediska Fizeni.
11261 PA1, PA2, PA3
P0-53 Offset faze proudu a vztaz- |Vnitfni hodnota 2 zaznamy; prvni je vztazna hodnota, druhy
na hodnota pro U naméfena hodnota, Zadné misto za desetinnou
¢arkou pro obé hodnoty.
P0-54 Offset faze proudu a vztaz- |Vnitfni hodnota 2 zaznamy; prvni je vztazna hodnota, druhy
na hodnota pro V namérena hodnota, Zadné misto za desetinnou
¢arkou pro obé hodnoty.
P0-55 Offset faze proudu a vztaz- |Vnitfni hodnota (pro 2 zaznamy; prvni je vztazna hodnota, druhy
na hodnota pro W nékolik ménic¢l neni k [namérena hodnota, Zadné misto za desetinnou
dispozici) Carkou pro obé hodnoty.
P0-56 Max. doba sepnuti brzdové-|Vnitfni hodnota 2 zaznamy
ho odporu, pracovni cyklus
brzdového odporu
P0-57 Ud/Uq Vnitfni hodnota 2 zaznamy
P0-58 11345 Otacky snimace Hz, ot./min Kalibrace po 3000 = 50,0 Hz s jednim mistem za
desetinnou ¢arkou.
0,0 Hz ~ 999,0 Hz, 1000 Hz ~ 2000 Hz
Muze byt zobrazeno v ot./min, pokud P7-10 # 0.
P0-59 11226 Otacky frekvenéniho vstupu |Hz, ot./min Kalibrace po 3000 = 50,0 Hz s jednim mistem za
desetinnou ¢arkou.
0,0 Hz ~ 999,0 Hz, 1000 Hz ~ 2000 Hz
Muize byt zobrazeno v ot./min, pokud P7-10 # 0.
P0-60 11346 Vypoctené skluzoveé otacky |Vnitfni hodnota (jen pfi |Kalibrace po 3000 = 50,0 Hz s jednim mistem za
regulaci U/f) desetinnou ¢arkou.
Hz, ot./min 0,0 Hz ~ 999,0 Hz, 1000 Hz ~ 2000 Hz
MUze byt zobrazeno v ot./min, pokud P7-70 # 0.
P0-61 11227 Hodnota pro hysterezi ota- |Hz, ot./min Kalibrace po 3000 = 50,0 Hz s jednim mistem za
Cek / reléové Fizeni desetinnou ¢arkou.
0,0 Hz ~ 999,0 Hz, 1000 Hz ~ 2000 Hz
MdzZe byt zobrazeno v ot./min, pokud P71-10 # 0.
P0-62 11347, Statika otacek Vnitfni hodnota Kalibrace po 3000 = 50,0 Hz s jednim mistem za
11348 desetinnou ¢arkou.
0,0 Hz ~ 999,0 Hz, 1000 Hz ~ 2000 Hz
Muze byt zobrazeno v ot./min, pokud P7-10 # 0.
P0-63 11349 Pozadovana hodnota ota- |Hz, ot./min Kalibrace po 3000 = 50,0 Hz s jednim mistem za
&ek za rampou desetinnou ¢arkou.
0,0 Hz ~ 999,0 Hz, 1000 Hz ~ 2000 Hz
Muize byt zobrazeno v ot./min, pokud P7-10 # 0.
P0-64 11350 Vnitfni frekvence PWM 4 - 16 kHz 0=2kHz
1=4kHz
2=6kHz
3=8kHz
4 =12 kHz
5=16 kHz
P0-65 11351, Zivotnost ménice Hodina / min. / sek. 2 zaznamy; prvni pro hodiny, druhy pro minuty a
11352 sekundy.
P0-66 11353 ¢gitac I.t_Trip 0-100 % Hodnota se zvysi, jakmile je model i.t ucinny. PFi do-

sazeni 100 % se méni¢ pomoci "l.t_trp" vypne.
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Para-
metr

Index
SEW

Registr
sbérnice
Modbus

Popis

Rozsah zobrazeni

Vysvétleni

P0-67

11228

Z&dana/mezni hodnota
krouticiho momentu na
pramyslové sbérici

Vnitfni hodnota

P0-68

11229

Uzivatelska hodnota rampy

PFresnost indikace ménice zavisi na ¢asu rampy pfi-
chozim pres prliimyslovou sbérnici.

Pro ménice:

* 230V:0,75-5,5 kW

* 400V:0,75-11 kW

* 575V:0,75-15 kW

Rampa < 0,1 s: Zobrazeni se 2 misty za desetinnou
carkou

0,1 s <rampa <10 s: Zobrazeni s 1 mistem za dese-
tinnou ¢arkou

10 s < rampa < 65 s: Zobrazeni s 0 misty za dese-
tinnou ¢arkou

Pro ménice:

e 230V:7,5-75kW

* 400 V: 15 -160 kW

* 575V:18,5—-110 kW

0,0 s <rampa <10 s: Zobrazeni s 1 mistem za dese-
tinnou ¢arkou

10 s < rampa < 65 s: Zobrazeni s 0 misty za dese-
tinnou ¢arkou

P0-69

11230

Citag chyb 12C

0 ~ 65535

PO-70

11231

Identifikaéni kéd modulu

Seznam

PL-HFA: Modul snimace Hiperface®
PL-Enc: Modul snimace

PL-EIO: Rozsifovaci modul 1O

PL-BUS: Modul prdmyslové sbérnice HMS
PL-UnF: neni pfipojen zadny modul
PL-UnA: je pfipojen neznamy modul

P0-71

ID modulu primyslové
sbérnice / stav modulu
pramyslové sbérnice

Seznam / hodnota

Nevztahuje se: neni pfipojen zadny modul primys-
lové sbérnice.

Prof-b: Pfipojen modul Profibus.

dE-nEt: Pfipojen modul DeviceNet.
Eth-IP: Pfipojen modul Ethernet / IP.
CAN-OP: Pripojen modul CANopen.
SErCOS: Pfipojen modul Sercos Il
bAc-nt: Pfipojen modul BACnet.

nu-nEt: Modul nového typu (nerozeznan).
Eth-cAt: Pfipojen modul EtherCAT-Modul
PrF-nEt: Pfipojen modul Profinet

Po-Lin: Pfipojen modul PowerLink
ModbusS: PFipojen modul Modbus-TCP

PO-72

11232

39

Teplota procesoru

Pokojova teplota

42=42°C
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Parametry
Pfehled parametrt

Para-
metr

Index
SEW

Registr
sbérnice
Modbus

Popis

Rozsah zobrazeni

Vysvétleni

PO-73

11354

Stav snimace / chybovy kod
Pro inkrementalni snimac:
1=EnC-04 chyba signalu A/
A

2=EnC-05 chyba signalu B/
B

3=EnC-06 chyba signalu A
+B

Pro snima¢ LTX-Hiperface®:
Bit 0=EnC-04 chyba
analogového signalu (sin/
cos)

Bit 1=EnC-07 RS485 chyba
komunikace

Bit 2=EnC-08 chyba komu-
nikace 10

Bit 3=EnC-09 typ snimace
neni podporovan

Bit 4=EnC-10 chyba KTY
Bit 5=chybna kombinace
motoru

Bit 6=nastavena reference
systému

Bit 7=systém pfipraven

Vnitfni hodnota

Zobrazena jako desetinna hodnota.

PO-74

L1 vstupni napéti

PO-75

L2 vstupni napéti

PO-76

L3 vstupni napéti

Vnitfni hodnota

PO-77

11262
11263

Navrat do polohy

Vnitfni hodnota

Navrat do polohy
11262: high word
11263: low word

PO-78

Reference polohy

Vnitfni hodnota

Reference polohy

PO-79

11355,
11356

Verze |0 a verze DSP-
Bootloader pro fizeni moto-
ru

Pfiklad: L 1.00
Pfiklad: b 1.00

2 zaznamy; prvni pro verzi lib fizeni motoru, druhy
pro verzi DSP-Bootloader.
2 mista za desetinnou €arkou.

P0-80

11233,
11357

Oznaceni platnych dat
motoru
Verze servomodulu

2 zaznamy; prvni hodnota je 1, pokud byla prectena
platna data servomotoru pfes modul LTX.
Druha hodnota predstavuje verzi SW karty LTX.
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Pfrehled parametr(
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9.1.2 Registr parametru
Nasledujici tabulka obsahuje vSechny parametry s vyrobnim nastavenim (vy-
znaceny tu¢né). Ciselné hodnoty jsou uvedeny s kompletnim rozsahem nasta-
veni.
Registr Index |Prislusny parametr Rozsah/vyrobni nastaveni
Modbus SBus/
CANopen
101 11020 ["P1-01 Maximalni otacky" (— B 123) P1-02 - 50,0 Hz - 5 x P1-09
102 11021 |"P1-02 Minimalni otacky" (— B 123) 0-P1-01 Hz
103 11022 ["P1-03 Cas urychlovaci rampy" (— B 123) 1P20 P66
Pro ménice: Pro ménice:
* 230V:0,75-5,5 kW * 230V:0,75-4 kW
* 400V:0,75-11 kW * 400V:0,75-7,5 kW
* 575V:0,75-15 kW * 575V:0,75-11 kW
0,00 - 5,0 - 600 s 0,00 - 5,0 -600 s
Pro ménice: Pro ménice:
* 230V:7,5-75kW * 230V:55-75kW
* 400 V:15-160 kW * 400 V: 11 -160 kW
* 575V:18,5-110 kW * 575V:15-110 kW
0,0 -5,0 -6000s 0,0 -5,0 -6000s
104 11023 |"P1-04 Cas zpomalovaci rampy" (— B 124) 1P20 P66
Pro ménice: Pro ménice:
* 230V:0,75-5,5 kW * 230V:0,75-4 kW
* 400V:0,75-11 kW * 400V:0,75-7,5 kW
* 575V:0,75- 15 kW * 575V:0,75-11 kW
coast/0,01 - 5,0 - 600 s coast/0,01 - 5,0 - 600 s
Pro ménice: Pro ménice:
* 230V:7,5-75kW * 230V:55-75kW
* 400 V: 15 -160 kW * 400 V: 11 -160 kW
* 575V:18,5-110 kW * 575V:15-110 kW
coast/0,1 — 5,0 — 6000 s coast/0,1 - 5,0 — 6000 s
105 11024 |"P1-05 Rezim zastaveni" (— B 124) 0: Zastavovaci rampa / 1: Volny dobéh
106 11025 |"P1-06 Funkce Uspory energie" (— £ 124) 0: vypnuto / 1: zapnuto
107 11012 |"P1-07 Jmenovité napéti motoru" (— B 125) |+ Méni¢ na 230 V: 20 — 230 - 250 V
* Ménic¢ na 400 V: 20 — 400— 500 V
* Méni¢ na 575 V: 20 - 575 - 600 V
108 11015 |"P1-08 Jmenovity proud motoru" (— B 125) 20-100 % proudu ménice
109 11009 |"P-09 Jmenovita frekvence motoru" (— & 125) |25 — 50/60 — 500 Hz
110 11026 |"P1-10 Jmenovité otacky motoru" (— 5 125) |0 — 30000 ot./min
111 11027 |"P1-11 ZvySeni napéti (Boost)" (— B 126) 0 — 30 % (vyrobni nastaveni zavisi na ménici)
112 11028 |"P1-12 Zdroj fizeni" (— B 126) 0: Provoz svorek
113 11029 |"P1-13 Protokol chyb" (— 2 127) posledni 4 chyby
114 11030 |"P1-14 Rozsifeny pfistup k 0 — 30000
parametrim" (— B 127)
115 11031 |"P1-15 Vybér funkce binarniho 0-1-26
vstupu" (— B 127)
116 11006 |"P1-16 Typ motoru" (— B 131) In-Syn
117 11032 |"P1-17 servomodul, vybér funkce" (— 2 132) 0-1-8
118 11033 |"P1-18 Vybér termistoru motoru" (— B 132) 0: blokovano
119 11105 |"P1-19 Adresa ménice" (— & 132) 0-1-63
120 11106 |"P1-20 Pfenosova rychlost SBus" (— B 132) [125, 250, 500, 1000 kBaud
121 11017 |"P1-21 Tuhost" (— B 132) 0,50 — 1,00 — 2,00
122 11034 |"P1-22 Pomér setrvacnosti zatéze 0-1-30
motoru" (— B 132)
201 11036 |"P2-01 = pevné zadané otacky 1" (— B 133) |-P1-01 — 5,0 Hz — P1-01
202 11037 |"P2-02 = pevné zadané otacky 2" (— B 133) |-P1-01 — 10,0 Hz - P1-01
203 11038 |"P2-03 = pevné zadané otacky 3" (— B 133) |-P1-01 — 25,0 Hz — P1-01
204 11039 |"P2-04 = pevné zadané otacky 4" (— B 133) |-P1-01 — 50,0 Hz — P1-01
205 11040 |"P2-05 = pevné zadané otacky 5" (— B 133) |-P1-01 - 0,0 Hz — P1-01
206 11041 |"P2-06 = pevné zadané otacky 6" (— B 134) |-P1-01 - 0,0 Hz — P1-01
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Parametry
Pfehled parametrt

Registr Index |Prislusny parametr Rozsah/vyrobni nastaveni
Modbus SBus/
CANopen
207 11042 |"P2-07 = pevné zadané otacky 7" (— B 134) |-P1-01-0,0 Hz — P1-01
/otacky otevieni brzdy
208 11043 |"P2-08 = pevné zadané otacky 8" (— B 134) |-P1-01-0,0 Hz - P1-01
/otacky ptitahu brzdy
209 11044 |"P2-09 vypinaci frekvence" (— B 134) P1-02 — P1-01
210 11045 |"P2-10 pasmo vypinaci frekvence" (— & 134) (0,0 Hz — P1-01
211 11046 |"P2-11 Analogovy vystup 1 vybér 0-8-13
funkce" (— B 135)
212 11047 |"P2-12 Analogovy vystup 1 format" (— & 135) 0-10V
213 11048 |"P2-13 Analogovy vystup 2 vybér 0-9-13
funkce" (— & 135)
214 11049 |"P2-14 Analogovy vystup 2 format" (— 2 135) 0-10V
215 11050 |"P2-15 Vystup uzivatelského relé 1 vybér 0-1-11
funkce" (— & 136)
216 11051 |"P2-16 Horni mez uzivatelského relé 1: 0,0 -100,0 — 200,0 %
Analogovy vystup 1" (— B 136)
217 11052 |"P2-17 Dolni mez uzivatelského relé 1: 0,0 - P2-16
Analogovy vystup 1" (— B 137)
218 11053 |"P2-18 Vystup uzivatelského relé 2 vybér 0-3-11
funkce" (— & 137)
219 11054 |"P2-19 Horni mez uzivatelského relé 2: 0,0 -100,0 — 200,0 %
Analogovy vystup 2" (— B 137)
220 11055 |"P2-20 Dolni mez uzivatelského relé 2: 0,0 - P2-19
Analogovy vystup 2" (— B 137)
221 11056 |"P2-21 Faktor kalibrace displeje" (— B 137) -30000 — 0,000 — 30000
222 11057 |"P2-22 Zdroj kalibrace zobrazeni" (— B 137) |0-2
223 11058 |"P2-23 doba udrzeni nulovych 0,0-0,2-60,0s
otacek" (— B 137)
224 11003 |"P2-24 Spinaci frekvence PWM" (— & 138) 2 — 16 kHz (v zavislosti na ménici)
225 11059 |"P2-25 Druha zpomalovaci rampa, rampa pro 1P20 IP66
rychlé zastaveni" (— & 138) Pro ménice: Pro ménice:
» 230V:0,75-5,5 kW * 230V:0,75-4 kW
* 400V:0,75-11 kW * 400V:0,75-7,5 kW
* 575V:0,75- 15 kW * 575V:0,75-11 kW
coast/0,01 — 2,0 —600 s coast/0,01 — 2,0 —600 s
Pro ménice: Pro ménice:
* 230V:7,56-75kW * 230V:55-75kW
* 400 V:15-160 kW * 400 V:11-160 kW
* 575V:18,5-110 kW * 575V:15-110 kW
coast/0,1 — 2,0 — 6000 s coast/0,1 — 2,0 — 6000 s
226 11060 |"P2-26 Uvolnéni letmého startu”" (— 2 138) 0: deaktivovano
227 11061 |"P2-27 Pohotovostni rezim" (— B 138) 0,0-250s
228 11062 |"P2-28 Kalibrace otacek Slave" (— & 139) 0: deaktivovano
229 11063 |"P2-29 Faktor kalibrace otacek -500 — 100 — 500 %
Slave" (— B 139)
230 11064 |"P2-30 Analogovy vstup 1 format" (— & 139) |[0-10V
231 11065 ["P2-31 Analogovy vstup 1 kalibrace" (— £ 140)|0 — 100 — 500 %
232 11066 |"P2-32 Analogovy vstup 1 offset" (— 2 140)  |-500 — 0 — 500 %
233 11067 |"P2-33 Analogovy vstup 2 format / ochrana 0-10V
motoru" (— B 141)
234 11068 ["P2-34 Analogovy vstup 2 kalibrace" (— B 141)|0 — 100 — 500 %
235 11069 |"P2-35 Analogovy vstup 2 offset" (— 2 141)  |-500 — 0 — 500 %
236 11070 |"P2-36 Vybér spoustéciho rezimu" (— B 141) |Auto -0
237 11071 |"P2-37 Novy start otacek z tlagitkového 0-7
pole" (— 2 142)
238 11072 |"P2-38 Regulace do zastaveni pfi vypadku 0-3
sité" (— B 143)
239 11073 |"P2-39 Blokovani parametri" (— B 143) 0: deaktivovano
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Parametry
Pfrehled parametr(

Registr Index |Prislusny parametr Rozsah/vyrobni nastaveni
Modbus SBus/
CANopen

240 11074 |"P2-40 Definice kddu rozsifeného pfistupu k |0 — 101 — 9999
parametrim" (— B 143)

301 11075 |"P3-01 Proporcionalni zesileni PID" (— B 143) 0—-1-30

302 11076 |"P3-02 Integracni Casova konstanta 0-1-30s
PID" (— B 143)

303 11077 |"P3-03 Derivacni ¢asova konstanta 0,00-1,00s
PID" (— B 144)

304 11078 |"P3-04 Provozni rezim PID" (— 2 144) 0: pfimy provoz

305 11079 |"P3-05 Referencni vybér PID" (— B 144) 0: Pevna pozadovana reference

306 11080 |"P3-06 Pevna pozadovana reference PID 0,0 - 100,0 %
1"(— B 144)

307 11081 |"P3-07 Horni mez PID regulatoru" (— B 144) |P3-08 — 100,0 %

308 11082 |"P3-08 Dolni mez PID regulatoru" (— B 144) 0,0 % — P3-07

309 11083 |"P3-09 Omezeni nastavovacich veli¢in 0: Pevné omezeni pozadované hodnoty
PID" (— B 144)

310 11084 |"P3-10 Vybér zpétnovazebniho signalu 0: Analogovy vstup 2
PID" (— B 145)

311 11085 |"P3-11 Chyba aktivace rampy PID" (— B 145) 10,0 — 25,0 %

312 11086 |"P3-12 Faktor kalibrace displeje skute¢né 0,0 — 50000
hodnoty PID" (— B 145)

313 11087 |"P3-13 Budici uroven regulacni odchylky 0,0 - 100,0 %
PID" (— B 145)

314 11088 |"P3-14 Pevné pozadované otacky PID 0,0 — 100,0 %
2" (— B 145)

315 11376 |"P3-15 Pevné pozadované otacky PID 0,0 - 100,0 %
3" (— B 145)

316 11377 |"P3-16 Pevné pozadované otacky PID 0,0 — 100,0 %
4" (— B 145)

401 11089 |"P4-01 Regulace" (— B 146) 2: Regulace otacek — rozsirené U/f

402 11090 |"P4-02 ,Auto-Tune™ (— 2 147) 0: blokovano

403 11091 |"P4-03 Proporcionalni zesileni regulatoru 0,1-50-400 %
otacek" (— B 147)

404 11092 |"P4-04 Integracni Casova konstanta regulatoru |0,001 — 0,100 — 1,000 s
otacek" (— B 147)

405 11093  |"P4-05 Uginik motoru" (— & 147) 0,50 — 0,99 (v zavislosti na ménici)

406 11094 |"P4-06 Reference krouticiho momentu/zdroj 0: Pevna referenéni/mezni hodnota krouticiho momentu
mezni hodnoty" (— E 148)

407 11095 |"P4-07 Horni mez krouticiho P4-08 — 200 — 500 %
momentu” (— B 149)

408 11096 |"P4-08 Dolni mez krouticiho 0,0 % — P4-07
momentu” (— B 150)

409 11097 |"P4-09 Horni mez krouticiho momentu P4-08 — 200 — 500 %
generatoru” (— B 150)

410 11098 |"P4-10 Charakteristika U/f pfizpusobovaci 0,0 — 100,0 % z P1-09
frekvence" (— B 151)

411 11099 |"P4-11 Charakteristika U/f pfizpasobovaciho 0,0 — 100,0 % z P1-07
napéti" (— B 151)

412 11100 |"P4-12 Rizeni motorové brzdy" (— B 151) 0: deaktivovano

413 11101 ["P4-13 Cas otevreni brzdy" (— B 151) 0,0-50s

414 11102  |"P4-14 Doba pfitahu brzdy" (— B 151) 0,0-50s

415 11103 |"P4-15 Prahovy kroutici moment pro otevieni 0,0 — 200 %
brzdy" (— B 152)

416 11104 |"P4-16 Casovy limit prahového krouticiho 0,0-250s
momentu zvedaciho zafizeni" (— B 152)

417 11357 |"P4-17 Tepelna ochrana motoru podle 0: deaktivovano
UL508C" (— & 152)

501 11105 |"P5-01 Adresa ménice" (— B 152) 0-1-63

502 11106 |"P5-02 Pfenosova rychlost SBus/ 125 - 500 - 1000 kBd
CANopen" (— B 152)
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Pfehled parametrt

Registr Index |Prislusny parametr Rozsah/vyrobni nastaveni
Modbus SBus/
CANopen

503 11107 |"P5-03 Prenosova rychlost Modbus 9,6 - 115,2/115200 Bd
RTU" (— B 153)

504 11108 |"P5-04 Format dat pro Modbus n-1: bez parity, 1 zastavovaci bit
RTU" (— B 153)

505 11109 |"P5-05 Reakce na vypadek 2: zastavovaci rampa (bez chyby)
komunikace" (— B 153)

506 11110 |"P5-06 Casovy interval vypadku komunikace |0,0-1,0-5,0s
pro SBus a Modbus" (— B 153)

507 11111 |"P5-07 Zadani rampy pies pramyslovou 0: deaktivovano
sbérnici" (— B 153)

508 11112 |"P5-08 Trvani synchronizace" (— B 153) 0,5-20ms

509 11369 |"P5-09 Definice PA2 prumyslové 0-7
sbérnice" (— B 154)

510 11370 |"P5-10 Definice PA3 primyslové 0-7
sbérnice" (— B 154)

511 11371  |"P5-11 Definice PA4 prumyslové 0-7
sbérnice" (— £ 154)

512 11372 |"P5-12 Definice PE2 primyslové 0-11
sbérnice" (— £ 155)

513 11373 |"P5-13 Definice PE3 pramyslové 0-11
sbérnice" (— £ 155)

514 11374  |"P5-14 Definice PE4 prumyslové 0-11
sbérnice" (— B 155)

515 11360 |"P5-15 Vybér funkce rozsifovaciho relé 0-10
3" (— B 155)

516 11361 |"P5-16 Horni mez relé 3" (— B 155) 0,0 —100,0 — 200,0 %

517 11362 |"P5-17 Dolni mez relé 3" (— B 155) 0,0 —200,0 %

518 11363 |"P5-18 Vybér funkce rozsifovaciho relé jako P5-15
4" (— B 156)

519 11364 |"P5-19 Horni mez relé 4" (— B 156) 0,0 —100,0 — 200,0 %

520 11365 |"P5-20 Dolni mez relé 4" (— B 156) 0,0 —200,0 %

601 11115  |"P6-01 Aktivace aktualizace 0: deaktivovano
firmwaru" (— B 156)

602 11116 |"P6-02 Automatické tepelné fizeni" (— B 156) |1: aktivovano

603 11117  |"P6-03 Automaticky reset doby 1-20-60s
zpomaleni" (— B 156)

604 11118 |"P6-04 Pasmo hystereze uzivatelského 0,0-0,3-250%
relé" (— B 157)

605 11119 |"P6-05 Aktivace zpétné vazby 0: deaktivovano
snimace" (— B 157)

606 11120 |"P6-06 Pocet dilkli snimace" (— B 157) 0 - 65535 PPR

607 11121 |"P6-07 Prahova hodnota pro chybu otacek / 1,0-5,0-100 %
kontrola otacek" (— & 157)

608 11122 |"P6-08 Max. frekvence pro pozadovanou 0; 5—-20 kHz
hodnotu otacek" (— & 157)

609 11123 |"P6-09 Regulace statiky otacek / rozdéleni 0,0 - 25,0 %
zatéze" (— B2 158)

610 11124 |"P6-10 Rezervovano" (— B 158)

611 11125 |"P6-11 Doba udrzeni otaéek pfi uvolnéni 0,0-250s
(pevné otacky 7)" (— B 158)

612 11126 |"P6-12 Doba udrzeni otacek pfi zablokovani 0,0 —250 s
(pevné pozadované otacky 8)" (— B 158)

613 11127 |"P6-13 Logika pozarniho rezimu/nouzového  |0: Otevfit trigger: pozarni rezim
provozu" (— B 158)

614 11128 |"P6-14 Pozarni rezim/nouzovy -P1-01 -0 - P1-01 Hz
provoz" (— 2 159)

615 11129 |"P6-15 Analogovy vystup 1 0,0 —100,0 — 500,0 %
kalibrace" (— B 159)

616 11130 |"P6-16 Analogovy vystup 1 offset" (— & 159) |-500,0 — 0,0 — 500,0 %
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Pfrehled parametr(

Registr Index |Prislusny parametr Rozsah/vyrobni nastaveni
Modbus SBus/
CANopen

617 11131 |"P6-17 Casovy interval max. meze krouticiho [0,0-0,5-250s
momentu” (— B 160)

618 11132 |"P6-18 Napétova uroven pfi stejnosmérmém  |Auto, 0,0 — 30,0 %
brzdéni" (— & 160)

619 11133 |"P6-19 Hodnota brzdového odporu” (— & 160) |0, Min-R — 200 Q

620 11134 |"P6-20 Vykon brzdového odporu" (— B 160) |0,0 — 200 kW

621 11135 |"P6-21 Pracovni cyklus brzdového spinace pfi (0,0 — 20,0 %
nedostatecné teploté" (— E 161)

622 11136 |"P6-22 Vynulovani doby chodu 0: deaktivovano
ventilatoru" (— B 161)

623 11137 |"P6-23 Vynulovani ¢itace kWh" (— 2 161) 0: deaktivovano

624 11138 |"P6-24 Vyrobni nastaveni 0: deaktivovano
parametr(” (— B 161)

625 11139 |"P6-25 Urovef pristupového kédu 0-201-9999
3" (— B161)

626 11378 |"P6-26 Zalohovani parametrd" (— B 161) 0: Zakladni nastaveni parametru

701 11140 |"P7-01 Odpor statoru motoru (Rs)" (— B 162) |podle motoru

702 11141  |"P7-02 Odpor rotoru motoru (Rr)" (— & 162)  |podle motoru

703 11142 |"P7-03 Indukénost statoru motoru podle motoru
(Lsd)" (— B 163)

704 11143 |"P7-04 Magnetiza¢ni proud motoru (Id 10 % x P1-08 — 80 % x P1-08
rms)" (— B 163)

705 11144 |"P7-05 Soucinitel rozptylovych ztrat motoru 0,025 -0,10 - 0,25
(Sigma)" (— B 163)

706 11145 |"P7-06 Indukénost statoru motoru (Lsq) — jen  |podle motoru
pro synchronni motory" (— B 163)

707 11146 |"P7-07 RozSifena regulace 0: deaktivovano
generatoru" (— & 163)

708 11147 |"P7-08 Uprava parametrd" (— B 163) 0: deaktivovano

709 11148 |"P7-09 Mezni proud pfepéti" (— B 163) 0,0-1,0-100 %

710 11149 |"P7-10 Tuhost (pro vektorové 0-10-600
fizeni)" (— B 164)

711 11150 ["P7-11 Dolni mez Sitky impulzu" (— B 164) 0-500

712 11151 |"P7-12 Doba pfedmagnetizace" (— B 164) 0 —5000 ms

713 11152 |"P7-13 Zesileni D vektorového regulatoru 0,0 — 400 %
otacek" (— B 164)

714 11153  |"P7-14 Nizkofrekvenéni zvyseni krouticiho 0,0 - 100 %
momentu / proud pfedmagnetizace" (— £ 164)

715 11154 |"P7-15 Mezni frekvence zvyseni krouticiho 0,0 - 50 %
momentu" (— B 165)

716 11155 |"P7-16 Otacky podle typového Stitku 0,0 — 6 000 ot./min
motoru" (— B 165)

801 11156 |"P8-01 Simulovana kalibrace 20-23
snimace" (— B 165)

802 11157 |"P8-02 Hodnota kalibrace vstupniho 20216
impulzu" (— B 166)

803 11158 |"P8-03 Vle¢na chyba Low-Word" (— & 166) 0 — 65535

804 11159 |"P8-04 Vle¢na chyba High-Word" (— & 166) |0 — 65535

805 11160 |"P8-05 Typ referenéniho chodu" (— 2 166) 0: deaktivovano

806 11161 |"P8-06 Proporcionalni zesileni regulatoru 0,0-1,0-400 %
polohy" (— B 166)

807 11162 |"P8-07 Rezim spoustéce dotykové 0: hrana impulzu TP1 P hrana impulzu TP2 P
sondy" (— B 166)

808 11163 |"P8-08 Rezervovano" (— B 166)

809 11164 |"P8-09 Zesileni pozitivni zpétnou vazbou 0-100 - 400 %
rychlosti" (— B 166)

810 11165 |"P8-10 Zesileni pozitivni urychlovaci zpétnou |0 — 400 %
vazbou" (— B 167)
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Registr Index |Prislusny parametr Rozsah/vyrobni nastaveni
Modbus SBus/
CANopen
811 11166 |"P8-11 Referenéni offset Low-Word" (— B 167)|0 — 65535
812 11167 |"P8-12 Referenéni offset High- 0 - 65535
Word" (— B 167)
813 11168 |"P8-13 Rezervovano" (— B 167)
814 11169 |"P8-14 Kroutici moment referenéniho 0-100 - 500 %
uvolnéni" (— B 167)
901 11171 |"P9-01 Uvolnéni vstupniho zdroje" (— & 169) |SAFE, din-1 —din-8
902 11172 |"P9-02 Zdroj vstupu rychlého OFF, din-1 — din-8, On
zastaveni" (— B 169)
903 11173 |"P9-03 Vstupni zdroj pro chod vpravo OFF, din-1 —din-8, On
(CW)" (— B 169)
904 11174  |"P9-04 Vstupni zdroj pro chod vlevo OFF, din-1 —din-8, On
(CCW)" (— B 169)
905 11175 |"P9-05 Aktivace funkce pfidrzeni" (— B 169) |OFF, On
906 11176 |"P9-06 Reverzace sméru otaceni" (— B 169) |OFF, din-1 —din-8, On
907 11177 |"P9-07 Vstupni zdroj resetu" (— B 170) OFF, din-1 — din-8, On
908 11178 |"P9-08 Vstupni zdroj externi chyby" (— B 170) |OFF, din-1 — din-8, On
909 11179 |"P9-09 Zdroj k aktivaci svorkového OFF, din-1 — din-8, On
fizeni" (— B 170)
910 11180 |"P9-10 Zdroj otacek 1" (— B 170) Ain-1, Ain-2, otacky 1 — 8, d-Pot, PID, Sub-dr, F-bus, User, Pul-
se
911 11181  |"P9-11 Zdroj otacek 2" (— & 170) Ain-1, Ain-2, otacky 1 — 8, d-Pot, PID, Sub-dr, F-bus, User, Pul-
se
912 11182 |"P9-12 Zdroj otacek 3" (— B 170) Ain-1, Ain-2, otacky 1 — 8, d-Pot, PID, Sub-dr, F-bus, User, Pul-
se
913 11183 |"P9-13 Zdroj otacek 4" (— & 170) Ain-1, Ain-2, otacky 1 — 8, d-Pot, PID, Sub-dr, F-bus, User, Pul-
se
914 11184 |"P9-14 Zdroj otacek 5" (— B 170) Ain-1, Ain-2, otacky 1 — 8, d-Pot, PID, Sub-dr, F-bus, User, Pul-
se
915 11185 |"P9-15 Zdroj otacek 6" (— B 171) Ain-1, Ain-2, otacky 1 — 8, d-Pot, PID, Sub-dr, F-bus, User, Pul-
se
916 11186 |"P9-16 Zdroj otacek 7" (— B 171) Ain-1, Ain-2, otacky 1 — 8, d-Pot, PID, Sub-dr, F-bus, User, Pul-
se
917 11187 |"P9-17 Zdroj otacek 8" (— B 171) Ain-1, Ain-2, otacky 1 — 8, d-Pot, PID, Sub-dr, F-bus, User, Pul-
se
918 11188 |"P9-18 Vstup volby otacek 0" (— B 171) OFF, din-1 — din-8, On
919 11189 |"P9-19 Vstup volby otaéek 1" (— B 171) OFF, din-1 — din-8, On
920 11190 |"P9-20 Vstup volby otacek 2" (— B 171) OFF, din-1 — din-8, On
921 11191 |"P9-21 Vstup 0 pro vybér pevnych OFF, din-1 —din-8, On
pozadovanych otacek" (— B 172)
922 11192 |"P9-22 Vstup 1 pro vybér pevnych OFF, din-1 —din-8, On
pozadovanych otacek" (— & 172)
923 11193  |"P9-23 Vstup 2 pro vybér pevnych OFF, din-1 —din-8, On
pozadovanych otacek" (— B 172)
924 11194 |"P9-24 Vstup kladného impulzového OFF, din-1 — din-8
provozu" (— B 172)
925 11195 |"P9-25 Vstup zaporného impulzového OFF, din-1 —din-8
provozu" (— B 172)
926 11196 |"P9-26 Vstup pro uvolnéni referen¢niho OFF, din-1 —din-8
chodu" (— B 172)
927 11197  |"P9-27 Vstup vztazné vacky" (— B 172) OFF, din-1 — din-8
928 11198 |"P9-28 Vstupni zdroj motorovy potenciometr - |OFF, din-1 — din-8
zesileni" (— B 173)
929 11199 |"P9-29 Vstupni zdroj motorovy potenciometr - |OFF, din-1 — din-8
zeslabeni" (— B 173)
930 11200 |"P9-30 Koncovy spina¢ vpravo CW" (— B 173) |OFF, din-1 — din-8
931 11201  |"P9-31 Koncovy spinaé vlevo CCW" (— B 173) |OFF, din-1 — din-8
932 11202 |"P9-32 Uvolnéni druhé zpomalovaci rampy, OFF, din-1 — din-8

rampa pro rychlé zastaveni" (— B 173)
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Registr Index |Prislusny parametr Rozsah/vyrobni nastaveni
Modbus SBus/
CANopen

933 11203 |"P9-33 Vybér vstupu pozarniho rezimu/ OFF, din-1 — din-5

nouzového provozu" (— B 173)
934 11204 |"P9-34 Vstup vybéru pevné zadané reference |OFF, din-1 — din-8

PID 0" (— B 173)
935 11205 |"P9-35 Vstup vybéru pevné zadané reference |OFF, din-1 —din-8

PID 1" (— B 173)
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9.2 Vysvétleni parametru
9.21 Skupina parametra 1: Zakladni parametry (tGroven 1)

P1-01 Maximalni otacky
Rozsah nastaveni: P1-02 — 50,0 Hz — 5 x P71-09 (max. 500 Hz)

Zadani horni mezni frekvence (otacky) pro motor ve vSech druzich provozu. Tento pa-
rametr se udava v Hz, pokud se pouZije vyrobni nastaveni nebo pokud parametr pro
jmenovité otacky motoru (P7-70) je roven nule. Pokud byly zadany jmenovité otacky
motoru ot./min v P7-10, znazorni se tento parametr v ot./min.

Mezni otacky jsou rovnéz omezeny spinaci frekvenci, ktera se nastavuje v P2-24.
Mez je uréena maximalni vystupni frekvenci motoru = P2-24: 16.

P1-02 Minimalni otacky
Rozsah nastaveni: 0 — P7-01 Hz

Zadani dolni mezni frekvence (otacky) pro motor ve vSech druzich provozu. Tento pa-
rametr se udava v Hz, pokud se pouzije vyrobni nastaveni nebo pokud parametr pro
jmenovité otacky motoru (P7-10) je roven nule. Pokud byly zadany jmenovité otacky
motoru ot./min v P7-10, znazorni se tento parametr v ot./min.

Otacky budou mensi nez tato mez jen tehdy, kdyz se zrusi uvolnéni méni¢e a ménic
snizi vystupni frekvenci na nulu.

P1-03 Cas urychlovaci rampy

Rozsah nastaveni:

Pro ménice:
IP20 IP66
« 230V:0,75-5,5kW e« 230V:0,75-4 kW
« 400V:0,75-11 kW « 400V:0,75-7,5 kW
« 575V:0,75-15 kW « 575V:0,75-11 kW
0,00 -5,0-600s 0,00 -5,0-600s
Pro meénice:
IP20 IP66
e 230V:7,5-75kW e 230V:55-75kW
* 400V:15-160 kW e 400V:11-160 kW
« 575V:18,5-110 kW « 575V:15-110 kW
0,0 -5,0-6000 s 0,0 -5,0-6000 s

Urcuje dobu v sekundach, b&éhem které vystupni frekvence (otacky) stoupne z 0 na 50
Hz. Vénujte pozornost tomu, Ze €as rampy neni ovlivnén zménou horni &i dolni meze
otacek, protoze ¢as rampy se vztahuje na 50 Hz, a nikoliv na otacky P7-01 / P1-02.
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P1-04 Cas zpomalovaci rampy

Rozsah nastaveni:

Pro ménice:
IP20 IP66
+ 230V:0,75-5,5 kW e+ 230V:0,75 -4 kW
« 400V:0,75-11 kW « 400V:0,75-7,5kW
« 575V:0,75-15 kW e 575V:0,75-11 kW
Coast (dobéh) — 0,01 — 5,0 — 600 s Coast (dobéh) — 0,01 — 5,0 — 600 s
Pro ménice:
1P20 IP66
« 230V:7,5-75kW « 230V:55-75kW
* 400 V:15-160 kW  400V:11-160 kW
« 575V:18,5-110 kW « 575V:15-110 kW
Coast (dobéh) — 0,1 — 5,0 — 6000 s Coast (dobé&h) — 0,1 — 5,0 — 6000 s

Urcuje dobu v sekundach, béhem které vystupni frekvence (otacky) klesne z 50 na 0
Hz. Vénujte pozornost tomu, Ze ¢as rampy neni ovlivnén zménou horni &i dolni meze
otacek, protoze ¢as rampy se vztahuje na 50 Hz, a nikoliv na P1-01 / P1-02.

Rampa 0 s se zobrazi na displeji jako "coast" (volny dobéh), protoze tato hodnota ve-
de k volnému dobéhu.

P1-05 Rezim zastaveni

» 0: Zastavovaci rampa: Pokud se zrusi uvolnéni meénice, snizi se otacky podél
rampy nastavené v P7-04 na nulu. Koncovy stupen se zablokuje teprve poté, az
bude vystupni frekvence nulova. Pokud je v P2-23 nastavena doba udrzeni
nulovych otacek, bude po tuto dobu méni¢ udrzovat nulové otacky, dokud nedojde
k jeho blokovani.

* 1: Volny dobéh: V tomto pfipadé bude vystup ménice blokovan, jakmile se zrusi
uvolnéni. Motor dobéhne nefizené az do zastaveni.

P1-06 Funkce uspory energie

« 0:vyp
e 1:zap

Pokud je tato funkce aktivni, monitoruje méni¢ nepretrzité zatéZovy stav motoru tak,
Ze porovnava vystupni proud s jmenovitym proudem motoru. Pokud se motor otaci
konstantni rychlosti v rozsahu ¢astecného zatiZeni, potom méni¢ automaticky sniZuje
vystupni napéti. Tim se sniZuje spotfeba energie motoru. Pokud stoupne zatiZeni
motoru nebo se zméni Zadana hodnota frekvence, vystupni napéti se ihned zvysi.
Funkce uspory energie pracuje jen tehdy, kdyZ Z?adana hodnota frekvence ménice
zUstava v urcitém ¢asovém obdobi konstantni.

Priklady pouziti predstavuji napf. vyuzivani ventilatori nebo pfepravnich pasd,
pfiemz se optimalizuje spotfeba energie mezi chodem pfi plném, ¢aste¢ném nebo
nulovém zatiZeni.

Tato funkce je ur€ena pouze pro asynchronni motory.
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P1-07 Jmenovité napéti motoru
Rozsah nastaveni:
* Meéni¢ na 230 V: 20 — 230- 250 V
*  Méni¢ na 400 V: 20 — 400 — 500 V
*  Méni¢ na575V:20-575-600V

Stanovuje jmenovité napéti motoru pfipojeného k ménici (podle Stitku motoru). Hodno-
ta parametru se pouzije pfi regulaci otacek U/f k Fizeni vystupniho napéti pfipojeného
na motor. U regulace otaek U/f Cini vystupni napéti méni¢e hodnotu nastavenou
v P1-07, pokud vystupni otaCky odpovidaji frekvenci pfi odbuzeni motoru nastavené
v P1-09.

"0V" = kompenzace meziobvodu je vypnuta. Pfi procesu brzdéni se v disledku vzris-
tu napéti meziobvodu posouva pomér U/f a tim v motoru nastavaji vyssi ztraty. Motor
se rychleji zahfiva. Dodate¢né ztraty v motoru b&éhem procesu brzdéni umozhiuji za
urcitych okolnosti vynechani brzdového odporu.

P1-08 Jmenovity proud motoru

Rozsah nastaveni: 20 — 100 % vystupniho proudu méni¢e. Absolutni hodnota se
udava v ampérech.

Stanovuje jmenovity proud motoru pfipojeného k ménici (podle typového Stitku moto-
ru). Tim mize ménic pfizpusobit motoru svou vnitfni tepelnou ochranu (ochrana | x t).

Pokud je vystupni proud méni¢e >100 % jmenovitého proudu motoru, potom méni¢ po
ur€ité dobé& motor vypne (l.-trP) dfive, nez by mohlo dojit k tepelnému poskozeni
motoru.

P-09 Jmenovita frekvence motoru
Rozsah nastaveni: 25 — 50/60" — 500 Hz

Stanovuje jmenovitou frekvenci motoru pfipojeného k ménici (podle Stitku motoru). Pfi
této frekvenci bude na motoru maximalni (jmenovité) vystupni napéti. Nad touto frek-
venci zUstane napéti na motoru konstantné na své maximalni hodnoté.

1) 60 Hz (pouze americka verze)

P1-10 Jmenovité otacky motoru
Rozsah nastaveni: 0 — 30 000 ot./min

Zde je mozno zadat jmenovité otacky motoru. Pokud je parametr # 0, budou vSechny
parametry vztazené k otackam, napf. minimalni otacky, mezni otacky, vyjadieny
v jednotkach "ot./min".

Zaroven se aktivuje kompenzace skluzu. Frekvence nebo otacky na displeji ménice
odpovidaji vypoctené frekvenci nebo otackam rotoru.
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P1-11 ZvySeni napéti (Boost)
Rozsah nastaveni: Auto / 0 — 30 % (standardni hodnota zavisi na napéti ménice a vy-
konu)

Zvyseni napéti se stanovi pfi nizkych ota¢kach, aby se usnadnilo odtrZzeni zaseknuté
z4téZe. Mezni hodnoty U/f se méni o 2 P1-07 a 2 P1-09.

U107}

P1-07

2
20 %
10 %

0% >

P1-09 P1-09
2 f
18014401443350923

Pfi nastaveni "Auto" se hodnota nastavi automaticky. Toto je zaloZeno na méfeni dat
motoru béhem automatického promérovani.

P1-12 Zdroj fizeni
Pomoci tohoto parametru maze uzivatel stanovit, zda bude ménic fizen pres:
* uzivatelské svorky
+ tlaCitkové pole na predni strané zafizeni
» vnitfni PID regulator
*  primyslovou sbérnici
K tomu viz také kapitola ""Uvedeni fizeni do provozu™ (— B 65).
. : svorkovy rezim
. : unipolarni rezim tlacitkového pole

: bipolarni rezim tlacitkového pole
: rezim PID regulatoru

: SBus MOVILINK®
: CANopen
: prmyslova sbérnice, Modbus, komunika¢ni doplnék

0

1

2

3

* 4: provoz master - slave
5

6

7

8: MultiMotion

UPOZORNENI

Jakmile je ve slotu pro doplikoveé karty pouzit komunikaéni doplnék nebo karta sni-
mace, neni komunikace pres Modbus jiz dale mozna.

j=de

1 26 Navod k obsluze — MOVITRAC® LTP-B

22872191/CS - 09/2016



22872191/CS - 09/2016

P1-13 Protokol chyb

v rv

Parametry
Vysvétleni parametr(

Protokol obsahuje 4 posledni vzniklé chyby a/nebo udalosti. Kazda chyba je popsana
zkracenym textem. Naposledy se vyskytujici chyba se zobrazi jako prvni. Pokud se
vyskytne nova chyba, bude zaznamenana v seznamu nahore. Zbyvajici chyby se po-
sunou doll. NejstarSi chyba se z chybového protokolu vymaze. Chyba podpéti se ar-
chivuje pouze pfi uvolnéni ménice. Pokud se méni¢ odpoji od sité bez uvolnéni, nebu-
de se chyba podpéti archivovat.

P1-14 Rozsifeny pristup k parametriim

Rozsah nastaveni: 0 — 30000

Tento parametr umoznuje prfistup ke skupiné parametr(, které jsou nad ramec za-
kladnich parametrd (parametry P1-01 — P1-15). Pfistup je mozny tehdy, pokud plati
nasledujici zadané hodnoty.

e 0: P1-01 - P1-15 (zakladni parametry)

* 1: P1-01 - P1-22 (zakladni + parametry serva)

* 101: P0O-01 — P5-20 (rozSifené parametry)

* 201: PO-01 — P9-33 (rozSifené menu parametrd — plny pfistup)

P1-15 Vybér funkce binarniho vstupu

j=de

Rozsah nastaveni: 0 — 1 — 26
Funkci binarnich vstupl na méni¢i mGze uzivatel parametrizovat, tzn. mlze vybrat
funkce, které jsou tfeba pro aplikaci.

V nasledujicich tabulkach jsou uvedeny funkce binarnich vstupld v zavislosti na
hodnoté parametrtl P71-12 (fizeni pomoci svorek / tlagitkového pole / SBus) a P1-15
(vybér funkci binarnich vstupu).

UPOZORNENI

Individualni konfigurace binarnich vstupu:

Aby se provedla individualni konfigurace binarnich vstupd, je nutno nastavit parametr
P1-15 na "0". Vstupni svorky pro DI1 — DI5 (s doplfikem LTX DI1 — DI8) jsou tim na-
staveny na "zadna funkce".

P1-15

Binarni vstup 1

Binarni vstup 2

Binarni vstup 3

Analogovy vstup 1:
binarni vstup 4

Analogovy vstup 2:
binarni vstup 5

Poznamky /
prednastavena
hodnota

zadna funkce
P9-xx

zadna funkce
P9-xx

zadna funkce
P9-xx

zadna funkce
P9-xx

zadna funkce
P9-xx

Konfigurace pomoci
skupiny parametra
P9-xx.

0: stop (blokovani
regulatoru)
1: start (uvolnéni)

0: chod vpravo
1: chod vlevo

0: vybrana poza-
dovana hodnota
otacek

1: pevné poza-
dované otacky 1, 2

analogova 1 poza-
dovana hodnota
otacek

0: pevné poza-
dované otacky 1
1: pevné poza-
dované otacky 2
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P1-15 |Binarni vstup 1 Binarni vstup 2 Binarni vstup 3 Analogovy vstup 1: |Analogovy vstup 2: |Poznamky /
binarni vstup 4 binarni vstup 5 prednastavena
hodnota
2 0: stop (blokovani |0: chod vpravo 0: otevfeny 0: otevieny 0: otevfeny pevné pozadované
regulatoru) 1: chod vlevo otacky 1
1: start (uvolnéni) 1: zavieny 0: otevieny 0: otevieny pevné pozadované
otacky 2
0: otevfeny 1: zavieny 0: otevfeny pevné pozadované
otacky 3
1: zavieny 1: zavieny 0: otevfeny pevné pozadované
otacky 4
0: otevieny 0: otevfeny 1: zavfeny pevné pozadované
otacky 5
1: zavieny 0: otevieny 1: zavfeny pevné pozadované
otacky 6
0: otevieny 1: zavieny 1: zavieny pevné pozadované
otacky 7
1: zavieny 1: zavieny 1: zavfeny pevné pozadované
otacky 8
3 0: stop (blokovani |0: chod vpravo 0: vybrana poza- |analogova 1 poza- |analogova reference |-
regulatoru) 1: chod vlevo dovana hodnota dovana hodnota ota- |krouticiho momentu
1: start (uvolnéni) otacek cek Za tim ucelem na-
1: pevné poza- stavte P4-06 = 2.
dované otacky 1
4 0: stop (blokovani |0: chod vpravo 0: vybrana poza-  |analogova 1 poza- |0: zpomal. rampa 1 |-
regulatoru) 1: chod vlevo dovana hodnota dovana hodnota ota- |1: zpomal. rampa 2
1: start (uvolnéni) otacek cek
1: pevné poza-
dované otacky 1
5 0: stop (blokovani |0: chod vpravo 0: vybrana poza- analogova 1 poza- |analogova 2 poZza- |-
regulatoru) 1: chod vlevo dovana hodnota dovana hodnota ota- |dovana hodnota ota-
1: start (uvolnéni) otacek Cek cek
1: analogovy vstup
6 0: stop (blokovani |0: chod vpravo 0: vybrana poza-  |analogova 1 poza- |Externi chyba" -
regulatoru) 1: chod vlevo dovana hodnota dovana hodnota ota- |0: chyba
1: start (uvolnéni) otacek Cek 1: start
1: pevné poza-
dované otacky 1
7 0: stop (blokovéani |0: chod vpravo 0: otevfeny 0: otevfieny Externi chyba" pevné pozadované
regulatoru) 1: chod vlevo 0: chyba otacky 1
1: start (uvolnéni) 1: zavieny 0: otevieny 1: start pevné pozadované
otacky 2
0: otevieny 1: zavieny pevné pozadované
otacky 3
1: zavieny 1: zavieny pevné pozadované
otacky 4
8 0: stop (blokovani |0: chod vpravo 0: otevfeny 0: otevfeny 0: zpomal. rampa 1 |pevné pozadované
regulatoru) 1: chod vlevo 1: zpomal. rampa 2 |otacky 1
1: start (uvolnéni) 1: zavieny 0: otevieny pevné pozadované
otacky 2
0: otevfeny 1: zavieny pevné pozadované
otacky 3
1: zavieny 1: zavieny pevné pozadované
otacky 4
9 0: stop (blokovani |0: chod vpravo 0: otevieny 0: otevieny 0: vybrana poza- pevné pozadované
regulatoru) 1: chod vlevo dovana hodnota ota- |otacky 1
1: start (uvolnéni) 1: zavieny 0: otevieny cek pevné pozadované
1: pevné poza- otagky 2
. T dované otacky 1 —4 — .
0: otevieny 1: zavieny pevné pozadované
otacky 3
1: zavieny 1: zavieny pevné pozadované
otacky 4
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P1-15 |Binarni vstup 1 Binarni vstup 2 Binarni vstup 3 Analogovy vstup 1: |Analogovy vstup 2: |Poznamky /
binarni vstup 4 binarni vstup 5 prednastavena
hodnota
10 0: stop (blokovani |0: chod vpravo zapinaci kontakt zapinaci kontakt 0: vybrana poza- -
regulatoru) 1: chod vlevo (N.O)) (N.O.) dovana hodnota ota-
1: start (uvolnéni) PFi zapnuti se zvysi |Pfi zapnuti se snizi  |Cek
otacky. otacky. 1: pevné poza-
dované otacky 1
11 0: stop (blokovani |0: stop (blokovani |0: vybrana poza- |analogova 1 poza- |0: pevné poza- -
regulatoru) regulatoru) dovana hodnota dovana hodnota ota- |dované otacky 1
1: chod vpravo 1: chod vlevo otacek cek 1: pevné poza-
1: pevné poza- dované otacky 2
dované otacky 1, 2
12 0: stop (blokovani |0: stop (blokovani |0: otevieny 0: otevfeny 0: otevfeny pevné pozadované
regulatoru) regulatoru) otacky 1
1: chod vpravo 1: chod vievo 1: zavieny 0: otevieny 0: otevieny pevné pozadované
otacky 2
0: otevieny 1: zavieny 0: otevieny pevné pozadované
otacky 3
1: zavieny 1: zavieny 0: otevfeny pevné pozadované
otacky 4
0: otevieny 0: otevieny 1: zavieny pevné pozadované
otacky 5
1: zavieny 0: otevfeny 1: zavfeny pevné pozadované
otacky 6
0: otevieny 1: zavieny 1: zavieny pevné pozadované
otacky 7
1: zavieny 1: zavieny 1: zavfeny pevné pozadované
otacky 8
13 0: stop (blokovani |0: stop (blokovani |0: vybrana poza- |analogova 1 poza- |analogova reference |-
regulatoru) regulatoru) dovana hodnota dovana hodnota ota- |krouticiho momentu
1: chod vpravo 1: chod vlevo otacek Cek Za tim ucelem na-
1: pevné poza- stavte P4-06 = 2.
dované otacky 1
14 0: stop (blokovani |0: stop (blokovani |0: vybrana poza- |analogova 1 poza- |0: zpomal. rampa 1 |-
regulatoru) regulatoru) dovana hodnota dovana hodnota ota- |1: zpomal. rampa 2
1: chod vpravo 1: chod vlevo otacek Cek
1: pevné poza-
dované otacky 1
15 0: stop (blokovani |0: stop (blokovani |0: vybrana poza- |analogova 1 poZza- |analogova 2 poza- |-
regulatoru) regulatoru) dovana hodnota dovana hodnota ota- |dovana hodnota ota-
1: chod vpravo 1: chod vlevo otacek cek cek
1: analogovy vstup
2
16 0: stop (blokovani |0: stop (blokovani |0: vybrana poza- |analogova 1 poZza- |externi chyba® -
regulatoru) regulatoru) dovana hodnota dovana hodnota ota- |0: chyba
1: chod vpravo 1: chod vlevo otacek Cek 1: start
1: pevné poza-
dované otacky 1
17 0: stop (blokovani |0: stop (blokovani |0: otevieny 0: otevfeny externi chyba" pevné pozadované
regulatoru) regulatoru) 0: chyba otacky 1
1: chod vpravo 1: chod vievo 1: zavieny 0: otevieny 1: start pevné pozadované
otacky 2
0: otevfeny 1: zavieny pevné pozadované
otacky 3
1: zavieny 1: zavieny pevné pozadované
otacky 4
18 0: stop (blokovani |0: stop (blokovani |0: otevieny 0: otevieny 0: zpomal. rampa 1 |pevné pozadované
regulatoru) regulatoru) 1: zpomal. rampa 2 |otacky 1
1: chod vpravo 1: chod vievo 1: zavieny 0: otevieny pevné pozadované
otacky 2
0: otevieny 1: zavieny pevné pozadované
otacky 3
1: zavieny 1: zavieny pevné pozadované

otacky 4
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P1-15

Binarni vstup 1

Binarni vstup 2

Binarni vstup 3

Analogovy vstup 1:
binarni vstup 4

Analogovy vstup 2:
binarni vstup 5

Poznamky /
prednastavena
hodnota

19

0: stop (blokovani
regulatoru)
1: chod vpravo

0: stop (blokovani
regulatoru)
1: chod vlevo

0: otevfeny 0: otevieny
1: zavieny 0: otevieny
0: otevfeny 1: zavieny
1: zavieny 1: zavieny

0: vybrana poza-
dovana hodnota ota-
cek

1: pevné poza-
dované otacky 1 -4

pevné pozadované
otacky 1

pevné pozadované
otacky 2

pevné pozadované
otacky 3

pevné pozadované
otacky 4

20

0: stop (blokovani
regulatoru)
1: chod vpravo

0: stop (blokovani
regulatoru)
1: chod vlevo

zapinaci kontakt
(N.O.)

PFi zapnuti se zvysi
otacky.

zapinaci kontakt
(N.O.)

PFi zapnuti se snizi
otacky.

0: vybrana poza-
dovana hodnota ota-
Cek

1: pevné poza-
dované otacky 1

Pouziti pro provoz s
motorovym potenci-
ometrem.

21

0: stop (blokovani
regulatoru)

1: chod vpravo
(samopfidrzny)

0: stop (blokovani
regulatoru)
1: start

0: stop (blokovani
regulatoru)

1: chod vlevo
(samopfidrzny)

analogova 1 poza-
dovana hodnota ota-
cek

0: vybrana poza-
dovana hodnota ota-
cek

1: pevné poza-
dované otacky 1

Funkce je aktivni pfi
P1-12=0.

22

0: normalni provoz
1: referenéni vacka

0: normalni provoz
1: rychlost krokova-
ciho provozu +

0: normalni provoz
1: rychlost krokova-
ciho provozu -

pozadovana hodnota
otacek

0: normalni provoz
1: start referen¢niho
chodu

jen v kombinaci s
kartou snimace LTX

23

0: normalni provoz
1: referenéni vacka

0: koncovy spinac +
1: normalni provoz

0: koncovy spinac -
1: normalni provoz

pozadovana hodnota
otacek

0: normalni provoz
1: start referen¢niho
chodu

jen v kombinaci s
kartou snimace LTX

24

0: blokovani regula-
toru
1: uvolnéni

0: normalni provoz
1: rychlost krokova-
ciho provozu +

0: normalni provoz
1: rychlost krokova-
ciho provozu -

pozadovana hodnota
otacek

0: normalni provoz
1: referenéni vacka

jen v kombinaci s
kartou snimace LTX

25

0: blokovani regula-
toru
1: uvolnéni

0: koncovy spinac +
1: normalni provoz

0: koncovy spinac -
1: normalni provoz

pozadovana hodnota
otacek

0: normalni provoz
1: referen¢ni vacka

jen v kombinaci s
kartou snimace LTX

26

0: stop (blokovani
regulatoru)
1: uvolnéni

Z4&dna funkce

Zadna funkce

Pozadovana hodnota
otacek

PoZadovana hodnota
otacek

jen v kombinaci s
kartou snimace LTX

1) Externi chyba je definovana v parametru P2-33.

UPOZORNENi
Pfi pouziti TF/TH, KTY nebo PT1000 nastavte P2-33 na PTC-th, KTY nebo PT1000.

j=de

KTY84, PT1000"

(— B 32).

Vénujte pozornost navaznym informacim v kapitole "Tepelna ochrana motoru TF, TH,
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9.2.2 Skupina parametru 1: Specifické parametry serva (troven 1)

P1-16 Typ motoru

Nastaveni typu motoru:

Zobrazena Typ motoru Vysvétleni
hodnota
In-Syn Indukéni motor Standardni nastaveni. Neménit, pokud nejsou zadné jiné moznosti.
V parametru P4-01 vyberte indukéni motor nebo motor s permanentnimi magnety.
Syn Neur€eny servomotor |Neurceny servomotor. BEhem uvedeni do provozu se musi dosadit specialni parametry
serva. V tomto pfipadé se musi P4-01 nastavit na regulaci synchronniho motoru.
40M 2 230V /400V Pfedem nastavené motory CMP.. od SEW-EURODRIVE. Pfi vybéru jednoho z téchto typl
40M 4 CMP40M motoru budou automaticky nastaveny vSechny parametry motoru. PfetéZovaci charakteris-
40M 2b 230V / 400V tika.se nggtavi na 200 % na dobu fSO sa 259 % na Sjobu 2s. . o
40M 4b CMP40M s brzdou K dispozici jsou pouze data motorti CMP.. tfidy otacek 4500 ot./min se snimaci AKOH.
Respektujte Smart-Servo-Package.
50S 2 230 V / 400V
50S 4 CMP50S
50S 2b 230V /400 V
50S 4b CMP50S s brzdou
50M 2 230V /400V
50M 4 CMP50M
50M 2b 230V /400 V
50M 4b CMP50M s brzdou
50L 2 230V /400V
50L 4 CMP50L
50L 2b 230V /400 V
50L 4b CMP50L s brzdou
63S 2 230V /400V
63S 4 CMP63S
63S 2b 230V /400V
63S 4b CMP63S s brzdou
63M 2 230V /400 V
63M 4 CMP63M
63M 2b 230V /400V
63M 4b CMP63M s brzdou
63L 2 230V /400 V
63L 4 CMP63L
63L 2b 230V /400V
63L 4b CMP63L s brzdou
7182 230V /400V
71S 4 CMP718
71S 2b 230V /400 V
71S 4b CMP718S s brzdou
71M 2 230V /400V
71M 4 CMP71M
71M 2b 230V /400 V
71M 4b CMP71M s brzdou
71L 2 230V /400V
71L 4 CMP71L
71L 2b 230V /400 V
71L 4b CMP71L s brzdou
gf-2 MGF..2-DSM Pokud je zvoleno MGF..-DSM, nastavi se torque limit automaticky v P4-07 na 200 %. Tato
of-4 MGF..4-DSM hodnota se musi pfislusnym zplsobem pfizpusobit pfevodu pfevodovky podle vytisku "Do-
datek k navodu k obsluze, pohonova jednotka MGF..-DSM na ménici LTP-B".
gf-4Ht MGF..4/XT-DSM

Veskera pozadovana data motoru se nastavi automaticky.

Timto parametrem je mozno vybrat pfednastavené motory (CMP a MGF..-DSM). Ten-
to parametr se automaticky nastavi, pokud se nactou informace ze snimace
HIPERFACE® pfes kartu snimac¢e LTX.

PFi pfipojeni motoru s permanentnimi magnety a provozu s méni€em se nemusi P71-16
ménit. V tomto pfipadé urCuje P4-01 typ motoru (je pozadovan "Auto-Tune").

Navod k obsluze - MOVITRAC® LTP-B | 3
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Tento parametr je k dispozici pro nasledujici ménice:
1P20 IP66

» 230V:0,75-5,5 kW » 230V:0,75 -4 kW
* 400V:0,75-11 kW * 400V:0,75-7,5kW

P1-17 servomodul, vybér funkce
Rozsah nastaveni: 0 -1-8

Urcuje funkci vstupl/vystupl servomodulu. Viz kapitola "P71-17 servomodul, vybér
funkce" v dodatku k navodu k obsluze MOVITRAC® LTX.

Pouzivejte jen ve spojeni s kartou snimace LTX.

P1-18 Vybér termistoru motoru
+ 0: blokovano
- 1:KTY

Pokud se pomoci P71-16 vybere motor, zméni se tento parametr na 1. Je mozno jen
v kombinaci se servomodulem LTX.

Pouzivejte jen ve spojeni s kartou snimace LTX.

P1-19 Adresa ménice
Rozsah nastaveni: 0 — 1 - 63
Zrcadlovy parametr k P5-01. Zména P1-19 se bezprostfedné projevi na P5-01.
Pouzivejte jen ve spojeni s kartou snimace LTX.

P1-20 Pfenosova rychlost SBus
Rozsah nastaveni: 125, 250, 500, 1 000 kBd

Tento parametr predstavuje zrcadlovy parametr P5-02. Zména P7-20 se bezpro-
stfedné projevi na P5-02.

Pouzivejte jen ve spojeni s kartou snimace LTX.

P1-21 Tuhost

Rozsah nastaveni: 0,50 — 1,00 — 2,00

Jen v aplikaci s modulem snimace LTX. V otevieném regulacnim obvodu pouzivejte
vzdy P7-10.

Pouzivejte jen ve spojeni s kartou snimace LTX.

P1-22 Pomeér setrvac¢nosti zatéze motoru
Rozsah nastaveni: 0,0 — 1,0 — 30,0
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V tomto parametru se zada pomér setrvacnosti mezi motorem a pfipojenou zatézi. Ta-
to hodnota muze v normalnich pfipadech zlstat na standardni hodnoté "1,0". Pomér
setrvacnosti se vyuZije regulaénim algoritmem méni¢e jako precontrol hodnota pro
motory CMP.. /synchronni motory z P1-16, aby se dosahlo optimalniho krouticiho mo-
mentu / optimalniho proudu pro zrychleni zatéze. Z tohoto diivodu zlepSuje pfesné na-
staveni poméru setrvacnosti reakéni chovani a dynamiku systému. Hodnota se
u uzavieného regula¢niho obvodu vypocita nasledné:

P1-22 —Jex
J

mot

9007202712688907
Pokud je hodnota neznama, nechejte pfednastavenou hodnotu "1,0".
Pouzivejte jen ve spojeni s kartou snimace LTX.

9.2.3 Skupina parametrd 2: RozSifena parametrizace (tUroven 2)

P2-01-P2-08

Pokud je parametr P7-10 nastaven na ,0% mohou se parametry P2-01 az P2-08 ménit
pouze s krokem 0,1 Hz.

Pokud parametr P1-10 # 0, je mozZno parametry P2-01 az P2-08 ménit v nasledujicich
krocich, pokud:

* P1-09<100 Hz — v 1 (1/min)

+ 100 Hz < P1-09 £ 200 Hz — v 2 (1/min)

* P1-09>200Hz — v 4 (1/min).

Mohou se nastavit také zaporné otacky &i frekvence.

P2-01 = pevné zadané otacky 1

Rozsah nastaveni: -P1-01 - 5,0 Hz — P1-01
PouZije se také jako krokovaci otacky.

P2-02 = pevné zadané otacky 2

Rozsah nastaveni: -P71-01 — 10,0 Hz — P1-01

P2-03 = pevné zadané otacky 3

Rozsah nastaveni: -P1-01 — 25,0 Hz — P1-01

P2-04 = pevné zadané otacky 4

Rozsah nastaveni: -P1-01 — 50,0 Hz — P1-01

P2-05 = pevné zadané otacky 5

Rozsah nastaveni: -P71-01 - 0,0 Hz — P1-01
PouzZije se také jako otacky referenéniho chodu.
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P2-06 = pevné zadané otacky 6
Rozsah nastaveni: -P71-01 - 0,0 Hz — P1-01
PouzZije se také jako otacky referenéniho chodu.

P2-07 = pevné zadané otacky 7
Rozsah nastaveni: -P1-01 - 0,0 Hz — P1-01
PouZiti jako otacky otevieni brzdy pfi provozu zvedaciho zafizeni.

P2-08 = pevné zadané otacky 8
Rozsah nastaveni: -P71-01 — 0,0 Hz — P1-01
Pouziti jako otacky pfitahu brzdy pfi provozu zvedaciho zafizeni.

P2-09 frekvence potla¢eni
Rozsah nastaveni: P1-02—P1-01

Stfed a Sifka potlaceni pfedstavuji Caste¢né hodnoty a pfi aktivaci plisobi automaticky
na kladné i zaporné zadané hodnoty. Funkce se deaktivuje pasmem potlaceni = 0.

Potlageny frekvencni rozsah se projede pfi prfekroCeni nebo nedosazeni meznich
hodnot ¢asy ramp nastavenymi v P71-03 / P1-04.

A Vystupni otacky

P29 |-

Z&dana Rampy

hodnota n Zédanahodgota
- > (vstup (vystup integratoru
Zadana hodnota n integratoru)
kladna a zaporna

9007202718207243

P2-10 pasmo frekvence potlaceni
Rozsah nastaveni: 0,0 Hz — P71-01

P2-11: P2-13 Analogové vystupy
Rezim binarnich vystupa: 0V /24 V

Nasta- |Funkce Vysvétleni

veni

0 Méni¢ uvolnén Logicka 1 pfi uvolnéném ménici (v chodu).

1 Méni¢ v poradku (digitalni) Logicka 1, pokud méni¢ nevykazuje Zadnou zavadu.

2 Motor pracuje pfi pozadovanych ota¢- |Logicka 1, pokud ota€ky motoru odpovidaji zadané hodnoté.
kach (digitalni)

3 otacky motoru > 0 (digitalni) Logicka 1, pokud motor pracuje s otaCkami > 0.
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Nasta- |Funkce Vysvétleni
veni
4 Otacky motoru = mezni hodnota (digi- |K uvolnéni binarniho vystupu musi byt zvolena tUroven z "Horni meze uzivatelského
talni) reléového/analogového vystupu" a "Dolni meze uzivatelského reléového/analogoveé-
5 proud motoru = mezni hodnota (digi-  |"© VYstupu”.
talni)
6 to€ivy moment motoru = mezni hodno-
ta (digitalni)
7 analogovy vstup 2 = mezni hodnota
(digitalni)
13 Pramyslova sbérnice / SBus (digitalni) |Binarni vystup fizeny pres SBus, kdyz P1-12 = 5 (hodnota 1 odpovida 24 V, v§echny
ostatni hodnoty odpovidaji 0 V)
Rezim analogového vystupu: 0 — 10 V nebo 0/4 — 20 mA
Nasta- |Funkce Vysvétleni
veni
8 Otacky motoru (analogové) Amplituda analogového vystupniho signalu ukazuje otacky motoru. Kalibrace je v
rozsahu od 0 do horni meze otacek stanovenych v P1-01.
9 Proud motoru (analogovy) Amplituda analogového vystupniho signalu ukazuje vystupni proud ménice (kroutici
10 Togivy moment motoru (analogovy) mon:\ent). Kalibrace je v rozsahu od 0 do 200 % jmenovitého proudu motoru stano-
veného v P1-08.
11 Vykon motoru (analogovy) Amplituda analogového vystupniho signalu ukazuje vystupni zdanlivy vykon ménice.
Kalibrace je v rozsahu od 0 do 200 % jmenovitého vykonu ménice.
12 Pramyslova sbérnice / SBus (analogo- |Hodnota analogového vystupu fizena pomoci SBus, pokud P7-12 = 5 nebo 8.

va)

P2-11 Analogovy vystup 1 vybér funkce

Rozsah nastaveni: 0 -8 — 13
Viz tabulka "P2-11: P2-13 Analogové vystupy" (— E 134).

P2-12 Analogovy vystup 1 format

+ 0:0-10V
« 1:10-0V
+ 22.0-20mA
+ 3:20-0mA
e 4:4-20mA,
« 5:20-4mA

P2-13 Analogovy vystup 2 vybér funkce

Rozsah nastaveni: 0 —9 - 13
Viz tabulka "P2-11 — P2-14" (— B 134).

P2-14 Analogovy vystup 2 format

« 0:0-10V
e 1:10-0V
+ 2:.0-20mA
+ 3:20-0mA

e 4:4-20mA
e 5:20-4mA
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P2-15 — P2-20 Vystupy relé

Funkci vystupl relé Ize vybrat podle nize uvedené tabulky. Pokud je relé Fizeno
v zavislosti na mezni hodnotg, chova se nasledovné:

relé oteviené

relé zaviené

,,,,,,,,,

spodni mez horni mez

9007211969771275

Nastaveni

Funkce

Vysvétleni

0

Ménic¢ uvolnén

Kontakty relé jsou sepnuty pfi uvolnéném ménici.

1

Méni¢ v pofadku (digitalni) = Zadna chyba

Kontakty relé jsou sepnuty, pokud je méni¢ v poradku (Zadna chyba).

2

Motor pracuje pfi pozadovanych otackach (digi-
talni)

Kontakty relé jsou sepnuty, pokud vystupni frekvence = zadana frek-
vence + 0,1 Hz.

Otacky motoru = 0 (digitalni)

Kontakty relé jsou sepnuty, pokud je vystupni frekvence vétsi nez
"nulova frekvence" (0,3 % frekvence odbuzeni)

Otacky motoru = mezni hodnota (digitalni)

Kontakty relé jsou sepnuty, pokud je vystupni frekvence vétsi nez
hodnota nastavena v parametru "Horni mez uzivatelského relé".
Kontakty relé jsou rozepnuty, pokud je hodnota mensi nez "Dolni mez
uzivatelského relé"

proud motoru = mezni hodnota (digitalni)

to¢ivy moment motoru = mezni hodnota (digitalni)

Kontakty relé jsou sepnuty, pokud je proud/kroutici moment motoru
vétsi nezZ mezni hodnota proudu nastavena v parametru "Horni mez
uzivatelského relé". Kontakty relé jsou rozepnuty, pokud je hodnota
mensi nez "Dolni mez uzivatelského relé"

analogovy vstup 2 = mezni hodnota (digitalni)

Kontakty relé jsou sepnuty, pokud je hodnota druhého analogového
vstupu vétsi nez hodnota nastavena v parametru "Horni mez uzivatel-
ského relé". Kontakty relé jsou rozepnuty, pokud je hodnota mensi nez
"Dolni mez uzivatelského relé"

Zvedaci zafizeni (pouze pro P2-18)

Tento parametr se zobrazi, pokud je funkce zvedaciho zafizeni P4-12
nastavena na 1. Nyni fidi méni¢ kontakt relé pro provoz zvedaciho za-
fizeni. (hodnota se neméni pfi P4-12=1)

Stav STO

Kontakty relé jsou rozepnuty, pokud je spinaci obvod STO rozpojen
(Zobrazeni ménice "inhibit")

10

Chyba PID = mezni hodnota

Pokud je chyba regulace vétsi nez "Horni mez uzivatelského relé", za-
vire se vystup relé. Pokud je chyba regulace mensi nez "Dolni mez
uzivatelského relé", otevie se vystup relé. Relé se rovnéz rozepne pfi
zapornych chybach regulace.

11

Nastavena reference pohonu

Pokud je pfipojen servomodul LTX a nastavena reference ménice, bu-
de vystupni kontakt relé sepnut. Tento doplnék je k dispozici jen pro
nasledujici ménice:

* 230 V:0,75-5,5 kW

* 400 V: 0,75 - 11 kW

» 575V:0,75-15 kW

1) Jen v kombinaci s LTX.

P2-15 Vystup uzivatelského relé 1 vybér funkce

Rozsah nastaveni: 0 —1 - 11
Viz tabulka "P2-15 — P2-20 Vystupy relé" (— B 136).

P2-16 Horni mez uzivatelského relé 1: Analogovy vystup 1
Rozsah nastaveni: 0,0 —100,0 — 200,0 %
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P2-17 Dolni mez uzivatelského relé 1: Analogovy vystup 1
Rozsah nastaveni: 0,0 — P2-16 %

P2-18 Vystup uzivatelského relé 2 vybér funkce
Rozsah nastaveni: 0 — 3 — 11
Viz tabulka "P2-15 — P2-20 Vystupy relé" (— B 136).

P2-19 Horni mez uzivatelského relé 2: Analogovy vystup 2
Rozsah nastaveni: 0,0 — 100,0 — 200,0 %

P2-20 Dolni mez uzivatelského relé 2: Analogovy vystup 2
Rozsah nastaveni: 0,0 — P2-19 %

P2-21: P2-22 Kalibrace displeje

Pomoci P2-21 mlze uzivatel kalibrovat data z vybraného zdroje, aby obdrzel takovou
zobrazenou hodnotu, ktera Iépe vyhovuje fizenému procesu. Zdrojova hodnota pouzi-
ta pro vypocet kalibrace je stanovena v P2-22.

Pro P2-21 # 0 se zobrazi kalibrovana hodnota na displeji spolu s otackami motoru,
proudem motoru a vykonem motoru. Stiskem tlacitka "Navigace" se méni zobrazeni
mezi hodnotami v realném Case. Malé "c" na levé strané displeje znamena, Ze kalib-
rovana hodnota je pravé zobrazena. Kalibrovana zobrazena hodnota se vypocita z na-
sledujiciho vzorce:

Kalibrovana zobrazena hodnota = P2-21 x zdroj kalibrace

P2-21 Faktor kalibrace displeje
Rozsah nastaveni: -30,000 — 0,000 — 30,000

Slouzi v souvislosti s CCU nebo Multimotion také jako faktor pro obraceni sméru ota-
Ceni. V pfipadé zaporné hodnoty bude zadani otaCek interpretovano presné opacné.
Po prestaveni je tfeba provést restart CCU.

P2-22 Zdroj kalibrace zobrazeni
* 0: Informace o otackach motoru se pouziji jako zdroj kalibrace.
* 1: Informace o proudu motoru se pouziji jako zdroj kalibrace.

* 2: Hodnota druhého analogového vstupu se pouzije jako zdroj kalibrace. V tomto
pfipadé jsou vstupni hodnoty v rozsahu od 0 do 4096.

P2-23 doba udrzeni nulovych otacek
Rozsah nastaveni: 0,0 - 0,2 - 60,0 s

Timto parametrem Ize nastavit, aby motor pfi pfikazu k zastaveni a nasledném zpo-
maleni az do klidového stavu setrval pfi nulovych otackach (0 Hz), nez dojde k uplné-
mu vypnuti.

Pfi P2-23 = 0 se vystup ménice ihned vypne, jakmile vystupni otacky klesnou na nulu.

Pfi P2-23 # 0 setrva motor urcitou dobu (stanovenou v P2-23 v sekundach) na
nulovych otackach, dokud se vystup méni¢e neodpoji. Tato funkce se pouziva v béz-
ném pripadé spolu s funkci vystupu relé, takze frekvenéni méni¢ vyda signal k Fizeni
relé, nez se vystup ménice uzavre.
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P2-24 Spinaci frekvence PWM
Rozsah nastaveni: 2 — 16 kHz (v zavislosti na jmenovitém vykonu ménice)

Nastaveni spinaci frekvence modulované podle Sifky pulzu. Vy3Ssi spinaci frekvence
znamena mensi vyvijeni hluku na motoru, ale také vySssi ztraty v koncovém stupni.
Maximalni spinaci frekvence zavisi na vykonu ménice.

Méni¢ automaticky snizuje spinaci frekvenci pfi nadmérné vysokych teplotach chla-
dice.
P2-25 Druha zpomalovaci rampa, rampa pro rychlé zastaveni

Rozsah nastaveni:

Pro meénice:
IP20 IP66
+ 230V:0,75-5,5kW e+ 230V:0,75 -4 kW
« 400V:0,75—-11 kW « 400V:0,75-7,5kW
« 575V:0,75-15 kW « 575V:0,75-11 kW
Coast (dobéh) — 0,01 — 2,0 — 600 s Coast (dobéh) — 0,01 — 2,0 — 600 s
Pro ménice:
IP20 IP66
e 230V:7,5-75kW e 230V:55-75kW
e 400 V:15-160 kW * 400V:11-160 kW
« 575V:18,5—-110 kW « 575V:15-110 kW
Coast (dobéh) - 0,1 — 2,0 - 6000 s Coast (dobéh) - 0,1 —2,0 - 6000 s

Cas rampy 2. zpomalovaci rampy, rampy pro rychlé zastaveni. Vyvola se automaticky
v pripadé vypadku sité, pokud P2-38 = 2.

Lze ji také vyvolat pfes binarni vstupy v zavislosti na nastaveni jinych parametr(i. PFi
nastaveni "0" se motor zpomali co mozna nejrychleji, aniz by pfitom doslo k chybé
prepéti.

P2-26 Uvolnéni letmého startu

V pfipadé aktivace se motor spusti od zjisténych otacek rotoru. Pokud rotor stoji, je
mozné kratké zpomaleni. Je mozné, jen pokud P4-01 = 0 nebo 2. Kdyz se motor toli
proti sméru otacek uvolnénych méniem, motor se zadrzi, zabrzdi se na nulové ota-
Cky a zrychli se do opacného sméru.

¢ 0: deaktivovano
e 1: aktivovano

P2-27 Pohotovostni rezim
Rozsah nastaveni: 0,0 — 250 s

PFi P2-27 > 0 prejde méni¢ na pohotovostni rezim (blokovany vystup), pokud se udrzi
Casovy interval stanoveny v P2-27 po dobu minimalnich otacek. Pfi P2-23 > 0 nebo
P4-12 =1 je tato funkce deaktivovana.

P2-28: P2-29 Parametry master/slave

Méni¢ pouziva parametr P2-28: P2-29 ke kalibraci pozadovanych otacek, které byly
ziskany ze sité master.
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Tato funkce je zvlasté vhodna pro aplikace, ve kterych bézi vSechny motory v jedné
siti synchronné, ale maji bézet pfi rozdilnych otackach, které vychazeji z pevného fak-
toru kalibrace.

Pokud napf. u jednoho motoru slave €ini P2-29 = 80 % a P2-28 = 1 a motor master
v siti bézi s 50 Hz, potom motor slave bézi po uvolnéni se 40 Hz.

P2-28 Kalibrace otacek Slave
+ 0: deaktivovano
+ 1: skute¢né otacky = digitalni otacky x P2-29
» 2: skute€né otacky = (digitalni otacky x P2-29) + analogovy vstup 1 reference
» 3: skutecné otacky = digitalni otaCky x P2-29 + analogovy vstup 1 reference

P2-29 Faktor kalibrace otacek Slave
Rozsah nastaveni: -500 — 100 — 500 %

P2-30-P2-35 Analogové vstupy

Témito parametry maze uzivatel pfizpUsobit analogové vstupy 1 a 2 formatu signalu
na fidicich svorkach analogového vstupu. Pfi nastaveni 0-10 V vyvozuji vSechna za-
porna vstupni napéti nulové otacky. Pfi nastaveni -10-10 V vyvozuji vSechna zaporna
napéti zaporné otacky, které jsou umérné velikosti vstupniho napéti.

P2-30 Analogovy vstup 1 format
* 0:0-10 V/unipolarni rozsah napéti
* 1:10 -0V / unipolarni rozsah napéti
. :-10 — 10 V / bipolarni napétovy vstup
: 0 —20 mA / proudovy vstup
:t4 — 20 mA / proudovy vstup

: 4 — 20 mA / proudovy vstup

L]
o oA W N

: 120 — 4 mA / proudovy vstup

e 7:r20 —4 mA / proudovy vstup

"t..." signalizuje, Ze se méni¢ odpoji, pokud se odebere signal pfi uvolnéném ménici. t4
—20 mA, t20 - 4 mA

"r..." signalizuje, Zze méni¢ najede podél rampy na P7-02, pokud se odebere signal pfi
uvolnéném ménici. r4 — 20 mA, r20 — 4 mA
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P2-31 Analogovy vstup 1 kalibrace
Rozsah nastaveni: 0—100-500 %

I 3
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analogového vstupu
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P2-32 Analogovy vstup 1 offset
Rozsah nastaveni: -500—-0-500 %
Stanovi offset jako procento celkového vstupniho rozsahu, ktery se pouzije na vstupni

signal.
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P2-33 Analogovy vstup 2 format / ochrana motoru

0

0 N OO O A W N -

9:

: 0 —10 V / unipolarni napétovy vstup
: 10 — 0 V / unipolarni napétovy vstup
: PTC-th / vstup pro termistor motoru
: 0 — 20 mA / proudovy vstup

: t4 — 20 mA / proudovy vstup

: r4 — 20 mA / proudovy vstup

: 120 — 4 mA / proudovy vstup

: 120 — 4 mA / proudovy vstup

Parametry
Vysvétleni parametr(

: ty-b KTY84 teplotni €idlo motoru, 120 °C aktivace, 100 °C reset

ty-F KTY84 teplotni ¢idlo motoru, 155 °C aktivace, 125 °C reset

10: ty-H KTY84 teplotni ¢idlo motoru, 180 °C aktivace, 160 °C reset

11: Pt-b PT1000 teplotni &idlo motoru, 120 °C aktivace, 100 °C reset

12: Pt-F PT1000 teplotni ¢idlo motoru, 155 °C aktivace, 125 °C reset

13: Pt-H PT1000 teplotni ¢idlo motoru, 180 °C aktivace, 160 °C reset

"t.." znamena, ze se méni¢ odpoji, kdyz je odstranén signal pfi uvolnéném menici.

uvolnéném meénici.

P2-34 Analogovy vstup 2 kalibrace
Rozsah nastaveni: 0 — 100 — 500 %

P2-35 Analogovy vstup 2 offset
Rozsah nastaveni: -500 — 0 — 500 %

Stanovi offset jako procento celkového vstupniho rozsahu, ktery se pouzije na vstupni
signal.

P2-36 Vybér spoustéciho rezimu

r.." znamena, Zze méni¢ najede podél rampy na P7-02, pokud se odebere signal pfi

Vybér spoustéciho rezimu definuje chovani méni€e ve vztahu k binarnimu vstupu
uvolnéni a konfiguruje také automatickou funkci opétovného rozbéhu.

Edge-r: Po zapnuti nebo vynulovani (resetu) se méni¢ nespusti, kdyz zlistane se-
pnuty binarni vstup 1. Vstup musi byt po zapnuti nebo vynulovani (resetu) sepnu-

Vybér:
- Edge-r
- Auto-0 — Auto-5
Edge-r .
ty, aby se ménic¢ spustil.
Auto-0
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A VAROVANI

PFi nastaveni "Auto-0" a pfitomnosti uvolfiovaciho signélu existuje nebezpedi neza-
douciho samocinného opétovného rozb&hu pohonu poté, co se potvrdi chybové
hlaseni (reset) nebo po zapnuti napéti.

Nebezpeci usmrceni, t€Zkého Urazu a vécnych Skod

* Neni-li pfi odstrafiovani poruchy z bezpec¢nostnich divodu pfipustny samodcinny
opétovny rozbéh pohanéného stroje, musite pfistroj pfed odstrafiovanim poruchy
odpoijit od sité.

+ Uvédomte si, Zze se pohon podle svého nastaveni mlize po resetu opét
samocinné rozbéhnout.

» Zabrante nezadoucimu rozbéhu, napf. aktivaci STO.

» Auto-0: Po zapnuti nebo vynulovani (resetu) a nastaveni uvolfiovaciho signalu se
méni¢ spusti automaticky, kdyz je sepnuty binarni vstup 1.

Auto-1-Auto-5

A VAROVANI

Pfi nastaveni "Auto-1 — Auto-5" a pfitomném uvolfiovacim signalu hrozi po od-
stranéni prfiCiny poruchy nebo po =zapnuti napéti nebezpeli nezadouciho
samocinného opétovného rozbéhu pohonu, protoze se méni¢ pokusi jednou az
pétkrat automaticky potvrdit chybu.

Nebezpeci usmrceni, t&€zkého uUrazu a vécnych Skod

* Neni-li pfi odstrafiovani poruchy z bezpec¢nostnich ddvodu pfipustny samocinny
opétovny rozbéh pohanéného stroje, musite pfistroj pfed odstranovanim poruchy
odpojit od sité.

+ Uvédomte si, Ze se pohon podle svého nastaveni mlze po resetu opét
samocinné rozb&hnout.

» Zabrante nezadoucimu rozbéhu, napf. aktivaci STO.

* Auto-1 — Auto-5: Po chybném odpojeni (trip) provede méni¢ az 5 pokusl (v in-
tervalech 20 s) o opétovné spusténi. Doba trvani intervalu je definovana v P6-03.
Pocita se pocet pokusl o opétovné spusténi. Pokud se méni¢ pfi poslednim poku-
su nespusti, pfejde tim do chybového stavu a vyzaduje od uzivatele ruéni vy-
nulovani této chyby. Pomoci resetu se Cita€ opét spusti.

P2-37 Novy start otacek z tlacitkového pole
Tento parametr je aktivni jen tehdy, kdyz P71-12 = "1" nebo"2".

* 0: Minimalni otacky. Po zastaveni nebo restartu bézi motor nejprve na minimalni
otacky P1-02.

* 1: Posledni ota¢ky. Po zastaveni nebo restartu se vrati méni¢ na posledni hodnotu
nastavenou klavesnici pfed zastavenim.

» 2: Aktualni otacky. Pokud je méni¢ konfigurovan na nékolik referencnich otacek,
zpravidla pfi ruénim/automatickém fizeni nebo mistnim/decentralizovaném fFizeni,
bude ménic¢ v pfipadé prepnuti rezimu klavesnice pomoci binarniho vstupu dale
provozovan s poslednimi provoznimi otackami.

» 3: Pevné zadané otacky 8. Po zastaveni nebo restartu bude méni¢ provozovan vz-
dy s pevnymi zadanymi otackami 8 (P2-08).
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e 4: Minimalni otacky (svorkovy rezim). Po zastaveni nebo restartu bude ménic
provozovan vzdy s minimalnimi otackami P1-02.

» 5: Posledni otacky (svorkovy rezim). Po zastaveni nebo restartu se vrati méni¢ na
posledni zadanou hodnotu pfed zastavenim.

» 6: Aktualni otacky (svorkovy rezim). Pokud je méni¢ konfigurovan na nékolik refe-
rencnich otacek, zpravidla pfi ruénim/automatickém fizeni nebo mistnim/decentra-
lizovaném Fizeni, bude méni¢ v pfipadé prepnuti rezimu klavesnice pomoci bi-
narniho vstupu dale provozovan s poslednimi provoznimi otackami.

* 7: Pevné zadané otacky 8 (svorkovy rezim). Po zastaveni nebo restartu bude mé-
ni¢ provozovan vzdy s pevnymi zadanymi otackami 8 (P2-08).

Doplnék 4 — 7 "Provoz se svorkou" plati pro vdechny druhy provozu.

P2-38 Regulace do zastaveni pii vypadku sité
Regulaéni chovani ménice jako reakce na vypadek sité pfi uvolnéném ménici.

* 0: Méni¢ se pokous$i udrzet provoz tim, ze ziskava zpétné energii ze zatizeného
motoru. Pokud vypadek sité trva jen kratce a ziska se dostate¢né mnozstvi ener-
gie (pfed odpojenim fidici elektroniky), potom se méni¢ spusti znovu, jakmile se
sitové napéti obnovi.

* 1: Méni¢ okamzité zablokuje vystup k motoru, coz vede k dob&hu nebo volnobé&hu
se zatézi. Pokud se toto nastaveni pouzije pro zatéze s vysokou setrvacnosti,
musi se pfipadné aktivovat letmy start (P2-26).

» 2: Méni¢ zastavi podél rampy pro rychlé zastaveni, ktera je nastavena v P2-25.

* 3: Napajeni sbérnice DC, pokud je méni¢ napajen pfimo ze svorky DC+ a DC-,
touto funkci mlize byt deaktivovano rozpoznani vypadku sité.

P2-39 Blokovani parametrt
PFi aktivnim blokovani nelze zménit zadny parametr (bude zobrazeno "L").
+ 0: deaktivovano
+ 1: aktivovano

P2-40 Definice kodu rozsifreného pristupu k parametrim
Rozsah nastaveni: 0-101-9999

PFistup k roz8ifenému menu (skupiny parametrd 2, 3, 4, 5) je mozny jen tehdy, pokud
hodnota zadana v P7-14 odpovida hodnoté uloZzené v P2-40. Tim muze uzivatel zmé-
nit kéd standardniho nastaveni ,101“ na libovolnou hodnotu.

9.24 Skupina parametra 3: PID regulator (Uroven 2)

P3-01 Proporcionalni zesileni PID
Rozsah nastaveni: 0,0 — 1,0 — 30,0

Proporcionalni zesileni PID regulatoru. Vy$si hodnoty zplsobi vétSi zménu vystupni
frekvence ménice jako reakci na malé zmény zpétnovazebniho signalu. P¥ili§ vysoka
hodnota mlize vést k nestabilité.

P3-02 Integracni ¢asova konstanta PID
Rozsah nastaveni: 0,0 — 1,0 — 30,0

Integrac¢ni doba PID regulatoru. Vy$si hodnoty zplsobi utlumeni reakce pro systémy,
ve kterych cely proces reaguje pomalu.
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P3-03 Derivacni ¢asova konstanta PID

Rozsah nastaveni: 0,00 — 1,00 s

P3-04 Provozni rezim PID
+ 0: Pfimy provoz — otaCky motoru se snizuji se zvySovanim zpétnovazebniho
signalu.

* 1: Inverzni provoz — otaCky motoru se zvySuji se zvySovanim zpétnovazebniho
signalu.

P3-05 Referenéni vybér PID
Vybér zdroje pro referenci PID / Zddanou hodnotu.

* 0: Pevna pozadovana reference (P3-06), resp. P3-06, P3-14 — P3-16 (v zavis-
losti na nastaveni PID regulatoru).

* 1: Analogovy vstup 1
» 2: Analogovy vstup 2

+ 3: PID reference prumyslové sbérnice viz "P5-09 — P5-11 vystupni procesni data
pramyslové sbérnice (PAx)-definice" (— B 153).

P3-06 Pevna pozadovana reference PID 1
Rozsah nastaveni: 0,0 — 100,0 %
Nastavuje zadanou digitalni referenci PID/Zadanou hodnotu.

P3-07 Horni mez PID regulatoru
Rozsah nastaveni: P3-08 — 100,0 %

Horni mez PID regulatoru vystup. Tento parametr stanovi maximalni hodnotu vystupu
PID regulatoru. Horni mez se vypocita nasledovné:

Horni mez = P3-07 x P1-01
Hodnota 100 % odpovida maximalni hodnoté otacek, které jsou definovany v P71-01.

P3-08 Dolni mez PID regulatoru
Rozsah nastaveni: 0,0 %—P3-07

Stanovi minimalni vystupni hodnotu PID regulatoru. Dolni mez se vypocita nasle-
dovné:

Dolni mez = P3-08 x P1-01.

P3-09 Omezeni nastavovacich veli¢in PID

* 0: Omezeni pevné pozadované hodnoty — vystupni rozsah PID je omezen od
P3-07 do P3-08.

* 1: Analogovy vstup 1 proménné horni meze — vystup PID je shora omezen signa-
lem, ktery je pfiveden na analogovy vstup 1.

» 2: Analogovy vstup 1 proménné dolni meze — vystup PID je zdola omezen signa-
lem, ktery je pfiveden na analogovy vstup 1.

» 3: Vystup PID + analogovy vstup 1 — vystup PID se pficte k referenénim otackam
na analogovém vstupu 1.
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P3-10 Vybér zpétnovazebniho signalu PID
Vybere zdroj zpétnovazebniho signalu PID.
* 0: Analogovy vstup 2
* 1: Analogovy vstup 1

P3-11 Chyba aktivace rampy PID
Rozsah nastaveni: 0,0-25,0 %

Stanovi prah chyby PID. Pokud lezi rozdil zadané hodnoty a skute¢né hodnoty pod
timto prahem, jsou vnitfni rampy ménice deaktivovany.

PFi vétSi odchylce PID budou rampy aktivovany, aby se omezila mira zmény otacek
motoru pfi vétSich odchylkach PID a aby bylo mozno rychleji reagovat i na malé od-
chylky.

P3-12 Faktor kalibrace displeje skutecné hodnoty PID
Rozsah nastaveni: 0,000 — 50,000

Slouzi ke kalibraci displeje skute¢né hodnoty PID, uzivatel mize zobrazit aktualni
uroven signalu ménice, napf. 0 — 10 bar atd. Kalibrovana hodnota displeje = P3-12
x velikost zpétné vazby PID (= skute€na hodnota), kalibrovana hodnota displeje
(rxxx).

P3-13 Budici uroven regula¢ni odchylky PID
Rozsah nastaveni: 0,0—100,0 %

Nastavuje programovatelnou uroven. Pokud je méni¢ v pohotovostnim rezimu nebo
rezimu PID, musi leZet vybrany zpétnovazebni signal pod timto prahem dfive, nez se
ménic¢ vrati do normalniho provozu.

P3-14 Pevna pozadovana reference PID 2
Rozsah nastaveni: 0,0 — 100 %
Nastavuje zadanou digitalni referenci PID/Zadanou hodnotu.

P3-15 Pevna pozadovana reference PID 3
Rozsah nastaveni: 0,0 - 100 %
Nastavuje zadanou digitalni referenci PID/zadanou hodnotu.

P3-16 Pevna pozadovana reference PID 4
Rozsah nastaveni: 0,0 - 100 %
Nastavuje zadanou digitalni referenci PID/zadanou hodnotu.

Navod k obsluze - MOVITRAC®LTPB | 4.5



9

Parametry
Vysvétleni parametr

9.2.5 Skupina parametrii 4: Regulace motoru (troven 2)

P4-01 Regulace

0: Regulace otacek VFC

Vektorové Fizeni otacek pro indukéni motory s vypocitanou regulaci otacek rotoru.
K regulaci ota€ek motoru se pouziji primyslové orientované regulacni algoritmy.
ProtoZe u vypocitané regulace otacek rotoru je obvod otaéek vnitfné uzavfeny, na-
bizi tento druh regulace do jisté miry uzavieny regula¢ni obvod bez fyzického sni-
mace. Se spravné nastavenym regulatorem otacek je statickda zména otacek
zpravidla lepSi nez 1 %. V zajmu nejlepSi mozné regulace by se mél pfed prvnim
uvedenim do provozu provést "Auto-Tune" (P4-02).

1: Regulace krouticiho momentu VFC

Misto otacek motoru se zde pfimo reguluje toCivy moment motoru. Otacky se
v tomto druhu provozu nezadavaji, nybrz se méni v zavislosti na zatézi. Maximalni
otacky jsou omezeny plsobenim P71-01. Tento druh provozu se ¢asto pouziva pro
navijeci aplikace, které vyzaduji konstantni kroutici moment, aby udrzely kabel na-
pnuty. V zajmu nejlepSi mozné regulace by se mél pfed prvnim uvedenim do
provozu provést "Auto-Tune" (P4-02).

2: Regulace otaéek — rozsifené U/f

Tento druh provozu v zasadé odpovida regulaci napéti, pfi které se reguluje napéti
na motoru misto proudu, ktery vytvari kroutici moment. Magnetiza¢ni proud se
reguluje pfimo, takZze neni tfeba Zadné zvySeni napéti. Napétova charakteristika
se muze vybrat pomoci funkce Uspory energie v parametru P71-06. Standardni na-
staveni ma za nasledek linearni charakteristiku, u které je napéti pfimo umérné
frekvenci. Magnetizani proud se reguluje nezavisle. Aktivaci funkce Uspory ener-
gie se zvoli redukovana napétova charakteristika, pfi které je napéti na motoru pfi
nizkych otackach snizeno. To se typicky vyuziva u ventilatord, aby se snizila spo-
treba energie. Rovnéz by se méla v tomto druhu provozu vyvolat funkce "Auto-Tu-
ne". V tomto pfipadé je proces nastaveni jednodussi a velmi rychle proveditelny.

3: Regulace otacek synchronniho motoru (PMVC)

Regulace otaek u synchronnich motora. Vlastnosti jsou stejné jako u regulace
otacek VFC.

4: Regulace krouticiho momentu synchronnich motoru

Regulace krouticiho momentu u synchronnich motoru. Vlastnosti jsou stejné jako u
regulace kroutictho momentu VFC.

5: Regulace polohy synchronnich motorud

Regulace polohy u synchronnich motort. Prostfednictvim procesnich dat v pro-
tokolu Motion (P7-12=8) budou poskytnuty pozadované hodnoty otacek a kroutici-
ho momentu. K tomu je nezbytny snimac.

6: Regulace otacek motoru LSPM

Regulace LSPM je regulace pro asynchronni motory se synchronnimi vlastnostmi,
jako napf. motory SEW-EURODRIVE typu DR..J s technologii LSPM.

UPOZORNENI

[

Po kazdé zméné regulacni metody se musi provést "Auto-Tune".

Folgen
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P4-02 ,,Auto-Tune*
e 0: blokovano
* 1:uvolnéni

Méni¢ uvolnéte az poté, co do parametrl spravné zanesete vSechna jmenovita data
motoru. Automatické promérovani "Auto-Tune" muzete po zadani udaju motoru spustit
také ru¢né pomoci parametru P4-02.

Automatické proméfovani se zahaji automaticky po resetovani na vyrobni nastaveni
po prvnim uvolnéni a trva podle druhu regulace az 2 minuty.

UPOZORNENI

i Po zméné jmenovitych dat motoru se musi znovu spustit "Auto-Tune". Méni€¢ nesmi
byt v rezimu "inhibit".

P4-03 Proporcionalni zesileni regulatoru otacek
Rozsah nastaveni: 0,1 — 50 — 400 %

Stanovi proporcionalni zesileni pro regulator otaek. VysSi hodnoty zajistuji lepSi
regulaci vystupni frekvence a odezvu. P¥ili§ vysoka hodnota mize vést k nestabilité, Ci
dokonce chybé nadproudu. Pro aplikace vyZadujici co mozna nejlepSi regulaci:
Hodnota se pfizpusobi pfipojené zatézi tim, Ze se pomalu zvySuje a sleduje se skutec-
na rychlost zatéze. Tento proces se provadi tak dlouho, dokud se nedosahne pozZa-
dované dynamiky bez pfekro€eni nebo jen s nepatrnym pfekrocenim regulaéniho roz-
sahu, pfi kterém prekroci vystupni rychlost svoji Zddanou hodnotu.

Zatéze s vysSim tfenim zpravidla toleruji také vySSi hodnoty pfi proporcionalnim zesi-
leni. U zatézi s vysokou setrvacnosti a nepatrnym tfenim se musi zesileni pfipadné
snizit.

UPOZORNENI

i Optimalizace regulace by se zpoCatku méla vzdy provadét prostfednictvim parametru
P7-10. Tento parametr vnitiné plsobi na parametry P4-03/P4-04.

P4-04 Integra¢ni €asova konstanta regulatoru otacek
Rozsah nastaveni: 0,001 — 0,100 — 1,000 s

Stanovi dobu integrace pro regulator otacek. Mensi hodnoty maji za nasledek rych-
lejSi reakci na zmény zatiZeni motoru s rizikem, Ze timto dojde k nestabilité. Pro co
nejlepsi dynamiku se musi tato hodnota pfizpUsobit pfipojené zatézi.

UPOZORNENI

i Optimalizace regulace by se zpo€atku méla vzdy provadét prostfednictvim parametru
P7-10. Tento parametr vnitfné plsobi na parametry P4-03/P4-04.

P4-05 U¢inik motoru
Rozsah nastaveni: 0,00, 0,50-0,99 (v zavislosti na motoru)

Uginik uvedeny na typovém $titku motoru je pozadovan pro vektorové Fizeni (P4-01 =
0 nebo 1).
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P4-06 Reference krouticiho momentu/zdroj mezni hodnoty

Pokud P4-01 = 0 nebo 3 (regulace otatek VFC), definuje tento parametr zdroj maxi-
malni mezni hodnoty krouticiho momentu.

Pokud P4-01 = 1 nebo 4 (regulace krouticiho momentu VFC), definuje tento parametr
zdroj referen¢ni hodnoty krouticiho momentu (Zadana hodnota).

Pokud P4-01 = 2 (regulace otacek U/f), definuje tento parametr zdroj maximalni mezni
hodnoty krouticiho momentu.

V rezimu U/f je ale dodrzovani torque limitu méné dynamické.

Referenci krouticiho momentu/ zdroj mezni hodnoty lze stanovit pomoci nize uve-
denych moznosti volby.

Referencni hodnota toCivého momentu motoru se stanovi v procentech jmenovitého
momentu motoru v P4-07. Pfiéemz tento parametr Ize urcit automaticky pomoci "Auto-
Tune".

Zadani mezni hodnoty to¢ivého momentu motoru probiha vzdy v procentech od
0-P4-07.

» 0: Pevna reference krouticiho momentu / mez definovana jako v P4-07.
* 1: Analogovy vstup 1 urCuje referenci krouticiho momentu/mez.
* 2: Analogovy vstup 2 urcéuje referenci krouticiho momentu/mez.

Pokud se analogovy vstup pouzije jako reference krouticiho momentu/zdroj mezni
hodnoty, musi se vzit v ivahu nasledujici skute¢nosti:

— Vybér pozadovaného formatu signalu na analogovém vstupu v parametru
P2-30/P2-33. Vstupni format musi byt unipolarni. Kalibrace zavisi na hodnoté
nastavené v P4-07.0—-10V =0 - 200 % z P4-07.

— Vybér pozadované binarni funkce, napf. P1-15 = 3 (zadani krouticiho momentu
na analogovém vstupu 2).

— PrizpUsobeni ¢asového intervalu pro maximalni horni mez krouticiho momentu
v P6-17 analogovy vstup 2.

+ 3: Komunikace po priimyslové sbérnici

Zadana hodnota krouticiho momentu na priimyslové sbérnici. Pokud se zvoli tento
doplnék, bude mez toivého momentu motoru zadana prostrednictvim masteru
pramyslové sbérnice. Je mozno vlozit hodnoty od 0 do 200 % z P4-07.

e 4: Méni¢ master
Méni¢ master v siti master-slave zadava zadanou hodnotu krouticiho momentu.
* 5:Vystup PID

Vystup PID regulatoru udava zadanou hodnotu krouticiho momentu.

P4-07 — P4-09 Nastaveni mezi krouticiho momentu motoru

Pomoci téchto parametrd se pfizplsobuji meze krouticiho momentu motoru.
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Meze krouticiho momentu motoru Ize také zadat pfimo pfes komunikaci procesnich

dat.
AM

P4-09 _ _ _ _ _ _ _ _ _ . P4-07

_ L ___ P4-08

n
P4-08 _
P4-07 _ _ _ _ L _ _ _ _ [ P4-09
18014401982492939

P4-07 Horni mez krouticiho momentu
Rozsah nastaveni: P4-08 — 200 — 500 %

Timto parametrem se nastavi horni mez krouticiho momentu. Zdroj horni meze se za-
da pres parametr P4-06.

Podle druhu provozu se parametr vztahuje na proud vytvarejici kroutici moment (vek-
torovy rezim) nebo na vystupni zdanlivy proud (rezim U/f).

Vektorovy rezim: P4-07 omezuje proud vytvarejici kroutici moment Iq (P0-15).

Rezim U/f: P4-07 omezuje vystupni proud méni¢e na uréenou mezni hodnotu, nez se
snizi vystupni frekvence ménice pro proudové omezeni.

Priklad asynchronnich motorti:
Nastaveni a ovéfeni torque limitu (P4-07) u asynchronnich motor(:
Udaje asynchronniho motoru:
P,=1,1kW, I,=1,=2,4A, n,=1420 ot./min, cos ¢ = 0,79
1.1 kW x9550
" Ta20 1

min

=7.4 Nm

Kroutici moment se omezi na M., = 8,1 Nm.

P407=%x1 00% =109.45%

n

K ovéreni proudu ménice vytvarejiciho kroutici moment v P0-15:
I, = cos(¢) x I; = cos(0,79) x 2,4 A=1,89 A
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P¥i vypoc¢teném torque limitu 109,45 % by mél PO-15 ukazat nasledujici udaj
Mxl =2.06 A
M q

n

PO-15=

Priklad synchronnich motoru:
Nastaveni a ovéreni torque limitu (P4-07) u synchronnich motoru:
Kroutici moment se omezi na M,,,, = 1,6 Nm.
Udaje synchronniho motoru: I, = 1,5 A, M; = 0,8 Nm
M

P407=—"8X %100% = 200 %
Mo

K ovéreni proudu ménice vytvarejiciho kroutici moment v P0-15:

Iy = 0, standard pro synchronni motory s vektorovym fizenim, to vede k |, = M.
PFi vypocteném torque limitu 200 % by mél PO-15 ukazat nasledujici udaj:
PO-15=1,%x200 % =3 A

P4-08 Dolni mez krouticiho momentu

fde

Rozsah nastaveni: 0,0 — P4-07 %

Nastavi dolni mez krouticiho momentu. Dokud se otacky motoru nachazeji pod mezni-
mi otaCkami definovanymi v P7-01, pokousi se méni¢ tento kroutici moment vzdy
b&hem chodu motoru zachovat.

Pokud je tento parametr >0 a souasné jsou mezni otacky méniCe nastaveny tak vy-
soko, Ze jich béhem chodu neni dosazeno, bude méni¢ stale pohanén motorem. To
znamena, ze podle aplikace nebude potfeba brzdovy odpor.

UPOZORNENI

Tento parametr se ale musi pouzivat opatrné, protoze tim padem stoupa vystupni
frekvence ménice (aby se dosahl kroutici moment) a mohou byt pfipadné prekroeny
pozadované otacky.

P4-09 Horni mez krouticiho momentu generatoru

Rozsah nastaveni: P4-08 — 200 — 500 %

Stanovi mezni proud regulace pfi generatorovém provozu. Hodnota v tomto paramet-
ru odpovida procentni velikosti jmenovitého proudu motoru, ktery je stanoven v P71-08.
Mezni proud stanoveny v tomto parametru vyfazuje z platnosti normalni mezni proud
pro vytvareni krouticiho momentu, pokud motor pracuje jako generator. P¥iliS vysoka
hodnota muze zpusobit velké deformace proudu motoru, tim padem se motor v gene-
ratorovém provozu muze chovat nestabilné. Pokud je hodnota parametru prili§ nizka,
muze vystupni to¢ivy moment motoru klesnout pfi generatorovém provozu.

P1-10: P4-11 Nastaveni charakteristiky U/f

Charakteristicka zavislost napéti na frekvenci uruje napétovou hladinu, ktera je pfipo-
jena k motoru pfi pfislusné udané frekvenci. Pomoci parametrli P4-10 a P4-11 mGze
uzivatel v pfipadé potfeby charakteristiku U/f zménit.
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Parametr P4-10 Ize nastavit na libovolnou frekvenci mezi 0 a frekvenci odbuzeni
(P1-09). Udava frekvenci, pfi niz se pouzije procentni pfizplsobovaci Uroven nasta-
vena v P4-11. Tato funkce je aktivni jen pfi P4-01 = 2.

uy
P1-07 =230 V
[3] /
7,
= P4-11=165V /
/|
n
% [2]
/
/
/
P1-11 = X% z P1-07 L P4-11=40V
Boost -1
(Boost) Pz N
P4-10 = 10 Hz P1-09 = 50 Hz f

18014401982491019

[1] normalni charakteristika U/f
[2] upravena charakteristika U/f
[3] upravena charakteristika U/f

P4-10 Charakteristika U/f pfizpisobovaci frekvence
Rozsah nastaveni: 0,0 — 100,0 % z P7-09

P4-11 Charakteristika U/f pfizpisobovaciho napéti
Rozsah nastaveni: 0,0 — 100,0 % z P1-07

P4-12 Rizeni motorové brzdy
Aktivuje funkci zvedaciho zafizeni ménice.
Dojde k aktivaci parametr(i P4-13 az P4-16.
Kontakt relé 2 je nastaven na zvedaci zafizeni. Tuto funkci nelze zménit.
* 0: deaktivovano
+ 1: aktivovano

Dalsi informace najdete v kapitole "Funkce zvedaciho zafizeni" (— & 70) .

P4-13 Cas otevieni brzdy
Rozsah nastaveni: 0,0 -5,0 s

Pomoci tohoto parametru lze nastavit dobu, kterou potfebuje mechanicka brzda
k otevieni. Pomoci tohoto parametru zabranite klesani pohonu pfedevSim u zveda-
cich zafizeni.

P4-14 Doba pritahu brzdy
Rozsah nastaveni: 0,0 -5,0 s

Pomoci tohoto parametru lze nastavit dobu, kterou potfebuje mechanicka brzda
k uzavfeni. Pomoci tohoto parametru zabranite klesani pohonu pfedevsim u zveda-
cich zafizeni.
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P4-15 Prahovy kroutici moment pro otevieni brzdy
Rozsah nastaveni: 0,0 — 200 %

Stanovi kroutici moment v % maximalniho momentu. Tento procentni kroutici moment
se musi vytvofit pfedtim, nez dojde k uvolnéni motorové brzdy.

Tim se zajisti, aby byl motor pfipojen a vytvofil se kroutici moment, aby se zabranilo
padu bfemene pfi otevirani brzdy. PFi regulaci U/f neni aktivovano prokazani kroutici-
ho momentu. To se doporucuje jen pro aplikace s vodorovnymi pohyby.

P4-16 Casovy limit prahového krouticiho momentu zvedaciho zafizeni
Rozsah nastaveni: 0,0 - 25,0 s

Stanovi, jak dlouho bude méni¢ po pfikazu ke startu zkouset nastavit v motoru dosta-
te¢ny kroutici moment pro prekro¢eni prahu otevreni brzdy nastaveného v parametru
P4-15. Pokud prahovy kroutici moment nebude béhem této doby dosazen, ohlasi mé-
ni¢ chybu.

P4-17 Tepelna ochrana motoru podle UL508C
* 0: deaktivovano
+ 1: aktivovano

MéniCe jsou vybaveny funkci tepelné ochrany motoru podle NEC k ochrané motoru
pred pretizenim. V interni paméti je proud motoru hromadén po urcitou dobu.

Jakmile je tepelna mez prekroCena, prejde méni¢ do chybového stavu (l.t-trP).

Jakmile je vystupni proud meéni¢e pod nastavenym jmenovitym proudem motoru, in-
terni pamét’ se dekrementuje v zavislosti na vystupu.

Pokud je P4-17 deaktivovan, sepnutim sité se resetuje pamét tepelného pretizeni.
Pokud je P4-17 aktivovan, zGstane pamét zachovana i po sepnuti sité.

U ménicd, které se provozuji se sitovou frekvenci 50 Hz je vyrobni nastaveni 0 = de-
aktivovano.

U ménicu, které se provozuji se sitovou frekvenci 60 Hz je vyrobni nastaveni 1 = ak-
tivovano.

9.2.6 Skupina parametrd 5: Komunikace po priamyslové sbérnici (Groven 2)

P5-01 Adresa ménice
Rozsah nastaveni: 0 — 1 — 63

Stanovi v§eobecnou adresu ménice pro sbérnice SBus, Modbus, primyslovou sbérni-
ci a master / slave.

P5-02 Pfenosova rychlost SBus/CANopen

Stanovi pfenosovou rychlost SBus. Tento parametr se musi nastavit pro provoz s Ga-
teway nebo MOVI-PLC®.

* 0:125: 125 kBd
+ 1:250: 250 kBd
e 2:500: 500 kBd
+ 3:1000: 1000 kBd

152 Navod k obsluze - MOVITRAC® LTP-B

22872191/CS - 09/2016



22872191/CS - 09/2016

Parametry
Vysvétleni parametr(

P5-03 Prenosova rychlost Modbus RTU
Stanovi o¢ekavanou pfenosovou rychlost pro Modbus.
« 0:9.6:9600 Bd
* 1:19.2: 19200 Bd
e 2:38.4:38400Bd
+ 3:57.6: 57600 Bd
* 4:115.2: 115200 Bd

P5-04 Format dat pro Modbus RTU
Stanovi oCekavany format dat pro Modbus.
* 0: n-1: bez parity, 1 zastavovaci bit
* 1:n-2/bez parity, 2 zastavovaci bity
o 2: 0-1: licha parita, 1 zastavovaci bit
» 3: E-1: suda parita, 1 zastavovaci bit

P5-05 Reakce na vypadek komunikace

Urcuje chovani ménice po vypadku komunikace a po ném nasledujicim ¢asovém limi-
tu, ktery je nastaven v P5-06.

* 0: chyba a volny dobéh

» 1: zastavovaci rampa a chyba

» 2: zastavovaci rampa (bez chyby)
* 3: pevné pozadované otacky 8

P5-06 Casovy interval vypadku komunikace pro SBus a Modbus
Rozsah nastaveni: 0,0-1,0-50s

Stanovi dobu v sekundach, po niz se uskute¢ni reakce ménic¢e podle nastaveni
v P5-05. Pro "0,0 s" si méni¢ zachova skute¢nou rychlost i pfi vypadku komunikace.

P5-07 Zadani rampy pres primyslovou sbérnici

Tim je mozno aktivovat vnitini nebo externi Fizeni rampy. Pfi aktivaci méni¢ sleduje
externi rampy, které se zadavaji prostiednictvim procesnich dat MOVILINK® (PO3).

e 0: deaktivovano
e 1: aktivovano

P5-08 Trvani synchronizace
Rozsah nastaveni: 0, 5 - 20 ms

Stanovi dobu trvani synchronizaéni zpravy z MOVI-PLC®. Tato hodnota musi odpovi-
dat hodnoté nastavené v MOVI-PLC®. Pii P5-08 = 0 nezohledriuje méni¢ synchroniza-
ci.

P5-09 — P5-11 Definice vystupnich dat procesu primyslové sbérnice (PAx)
Jedna se o definici pfenaSenych procesnich datovych slov z PLC nebo z Gateway
k ménici.
* 0: otacky ot./min (1 = 0,2 ot./min) — mozné, jen kdyz P1-10 # 0.
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1: otadky % (0x4000 = 100 % P1-01)

2: Zadana/mezni hodnota krouticiho momentu % (1 = 0,1 %) — méni¢ nastavte na
P4-06 = 3.

3: Cas rampy (1 = 1 ms) az maximalné 65535 ms.

4: reference PID (0x1000 = 100 %) — P1-12 = 3 (zdroj fizeni)
5: analogovy vystup 1 (0x1000 = 100 %)"

binarni vystup 4 (0x0001 = 24 V, ostatni hodnoty = 0 V)?

6: analogovy vystup 2 (0x1000 = 100 %)"

binarni vystup 5 (0x0001 = 24 V, ostatni hodnoty = 0 V)?

7: zadna funkce

1) Pokud jsou analogové vystupy Fizeny pfes prumyslovou sbérnici nebo SBus, musi se dodate¢né dosadit

parametr P2-11, resp. P2-13 = 12 (primyslova sbérnice/SBus (analogova)).

2) Pokud jsou binarni vystupy Fizeny pres prdmyslovou sbérnici nebo SBus, musi se dodate¢né nastavit

parametr P2-11, nebo P2-13 = 13 (prmyslova sbérnice/SBus (digitalni)).

P5-09 Definice PA2 pramyslové sbérnice

Definice vystupt 2, 3, 4 pro pfenos procesnich dat.
Popis parametrll jako P5-09 — P5-11.

P5-10 Definice PA3 pramyslové sbérnice

Definice vystupl 2, 3, 4 pro pfenos procesnich dat.
Popis parametrtl jako P5-09 — P5-11.

P5-11 Definice PA4 primyslové sbérnice

Definice vystupl 2, 3, 4 pro pfenos procesnich dat.
Popis parametrtl jako P5-09 — P5-11.

P5-12 — P5-14 Definice (PEx) vstupnich procesnich dat primyslové sbérnice

Jedna se o definici pfenasenych procesnich datovych slov z ménice do PLC nebo do
Gateway.

0": Otacky: ot./min (1 = 0,2 ot./min)
1: otacky % (0x4000 = 100 % vztazeno k meznim otackam P1-017)
2: proud % (1 = 0,1 % vztazeno k jmenovitému proudu meénice)

3: kroutici moment % (1 = 0,1 % vztazeno ke jmenovitému momentu motoru, vy-
pocitaného z P1-08)

4: vykon % (1 = 0,1 % vztazeno k jmenovitému vykonu ménice)
5: teplota (1 = 0,01 °C)

: napéti meziobvodu (1 =1V)

: analogovy vstup 1 (0x1000 = 100 %)

: analogovy vstup 2 (0x1000 = 100 %)

: stav |0 zakladniho zafizeni a doplriku

O© 00 N O

high-byte low-byte

- -] - |r

RL4*|RL3*| RL2 | RL1 | DIg* | DI7* | DI6* | DI5 | DI4 | DI3 | DI2 | DI

* K dispozici pouze s vhodnym doplfikovym modulem.
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RL =relé

102 : low-byte polohy LTX (pocet inkrement( v ramci jednoho otoceni)
112 high-byte polohy LTX (pocet otoceni)

1) Lze jen kdyz plati P1-10 # 0.
2) Jen pfi zasunutém modulu LTX.

P5-12 Definice PE2 priimyslové sbérnice

Definice vstupu 2, 3, 4 pro pfenos procesnich dat.
Popis parametrt jako P5-12 — P5-14.

P5-13 Definice PE3 primyslové sbérnice

Definice vstupu 2, 3, 4 pro pfenos procesnich dat.
Popis parametra jako P5-12 — P5-14.

P5-14 Definice PE4 primyslové sbérnice

Definice vstupu 2, 3, 4 pro pfenos procesnich dat.
Popis parametrll jako P5-12 — P5-14.

P5-15 Vybér funkce rozSirovaciho relé 3

UPOZORNENI

e

Mozna a viditelna, pouze pokud je pfipojen rozsifovaci modul 0.

Definuje funkci rozSifovaciho relé 3.

P5-16 Horni mez relé 3

0: méni¢ uvolnén
: ménic¢ je OK
: Motor pracuje s pozadovanymi otackami.
: ota€ky motoru > 0
. otacky motoru > mezni hodnota

: to€ivy moment motoru > mezni hodnota
: analogovy vstup 2 > mezni hodnota

: Fizeni pramyslové sbérnice

: stav STO

1

2

3

4

5: proud motoru > mezni hodnota
6

7

8

9

10: chyba PID = mezni hodnota

Rozsah nastaveni: 0,0 — 100,0 — 200,0 %

P5-17 Dolni mez relé 3

Rozsah nastaveni: 0,0 — 200,0 %
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P5-18 Vybér funkce rozsirovaciho relé 4
Definuje funkci rozsifovaciho relé 4.
Popis parametrt jako P5-15.

P5-19 Horni mez relé 4
Rozsah nastaveni: 0,0 — 100,0 — 200,0 %

P5-20 Dolni mez relé 4
Rozsah nastaveni: 0,0 — 200,0 %

UPOZORNENI

i Funkce rozSifovaciho relé 5 je stanovena pro "ota¢ky motoru > 0".

9.2.7 Skupina parametril 6: Rozsifené parametry (Uroven 3)

P6-01 Aktivace aktualizace firmwaru

Aktivuje rezim aktualizace firmwaru, v némz muze firmware aktualizovat uzivatelskeé
rozhrani a/nebo firmware pro fizeni koncového stupné. Zpravidla se provadi pomoci
softwaru PC.

» 0: deaktivovano

« 1: aktivovano (DSP + 1/0O)
» 2: aktivovano (jen I/O)

+ 3: aktivovano (jen DSP)

UPOZORNENI

i Tento parametr by uZivatel nemél ménit. Proces aktualizace firmwaru se provadi zce-
la automaticky pomoci softwaru PC.

P6-02 Automatické tepelné fizeni

Aktivuje automatické tepelné fizeni. Méni¢ automaticky sniZuje vystupni spinaci frek-
venci pfi vySsich teplotach chladiCe, aby zabranil nebezpedi pfehrati.

e 0: deaktivovano
* 1: aktivovano

Meze teploty Akce
70 °C Automatické sniZeni z 16 kHz na 12 kHz.
75°C Automatické snizeni z 12 kHz na 8 kHz.
80 °C Automatické snizeni z 8 kHz na 6 kHz.
85°C Automatické snizeni z 6 kHz na 4 kHz.
90 °C Automatické snizeni z 4 kHz na 2 kHz.
97 °C Chybové hlaSeni nadmérna teplota

P6-03 Automaticky reset doby zpomaleni

Rozsah nastaveni: 1 —20—-60 s
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Nastavi dobu zpomaleni, kterd uplyne mezi pokusy o vynulovani ménice nasledujicimi
za sebou, pokud je aktivovan autoreset v P2-36.

P6-04 Pasmo hystereze uzivatelského relé

Rozsah nastaveni: 0,0 — 0,3 — 25,0 %

Tento parametr se pouziva spolecné s P2-11 a P2-13 = 2 nebo 3, aby se nastavilo
pasmo pozadovanych otacek (P2-11 = 2) nebo nulovych otacek (P2-11 = 3). Pokud
jsou otacky v tomto rozsahu, pracuje méni¢ s pozadovanymi nebo nulovymi otackami.
Pomoci této funkce Ize zabranit "chvéni" na vystupu relé, pokud se shoduji provozni
otacky s hodnotou, pfi které se méni stav binarniho vystupu/vystupu relé.

Priklad: Pokud P2-13 = 3, P1-01 = 50 Hz a P6-04 = 5 %, sepnou se kontakty relé nad
2,5 Hz.

P6-05 Aktivace zpétné vazby snimace

Nastavenim na 1 dojde k aktivaci zpétné vazby snimace. Tento parametr se aktivuje
automaticky, jakmile je pfipojen modul LTX.

e 0: deaktivovano
e 1: aktivovano

P6-06 Pocet dilkii snimace

i

Rozsah nastaveni: 0 — 65535 PPR (Pulses Per Revolution)

Pouziva se spolu s modulem LTX nebo jinymi kartami snimacu. Pokud je aktivovan
rezim zpétné vazby snimace (P6-05 = 1), nastavte parametr na pocet impulzi na
jedno otoéeni ptipojeného snimade. Spatné nastaveni tohoto parametru mize vést ke
ztraté fizeni motoru a/nebo k chybé. Nastavenim na "0" dojde k deaktivaci zpétné vaz-
by snimace.

UPOZORNENI

U snimacu HTL/TTL je pro provoz tfeba alespor 512 inkrementu.

P6-07 Prahova hodnota pro chybu otacéek / kontrola otacek

Rozsah nastaveni: 1,0 — 5,0 — 100 %

Tento parametr stanovi maximalni pfipustnou chybu otacek mezi pozadovanou a sku-
te€nou hodnotou otacek.

Tento parametr je aktivni ve v3ech druzich provozu se zpétnou vazbou snimace (HTL/
TTL/LTX) a pfi funkci zvedaciho zafizeni bez zpétné vazby snimace. Pokud chyba
otadek prekrodi tuto mezni hodnotu, ménic se vypne a pfejde podle verze firmwaru do
stavu chyby otacek (SP-Err nebo ENCO02). Pfi nastaveni "100 %" se kontrola otacek
deaktivuje.

P6-08 Max. frekvence pro pozadovanou hodnotu otacek

Rozsah nastaveni: 0; 5 — 20 kHz

Pokud se méa pozadovana hodnota otacek motoru fidit pomoci vstupniho signalu frek-
vence (pfivedeného na binarni vstup 3), potom se pouzije tento parametr.

Pomoci tohoto parametru Ize stanovit vstupni frekvenci, ktera odpovida maximalnim
otackam motoru (nastavenym v P7-07). Maximalni nastavitelna frekvence v tomto pa-
rametru musi lezet v rozsahu od 5 kHz do 20 kHz.
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P6-09 Regulace stati

P6-10 Rezervovano

PFi nastaveni "0" se tato funkce deaktivuje.

ky otacek / rozdéleni zatéze
Rozsah nastaveni: 0,0 — 25,0 %

Tato funkce predpoklada vzdy jeden motor na jeden ménic. V aplikacich, ve kterych
nékolik motord pohani jednu spolecnou zatéz se z divodd mechaniky mohou vy-
skytnout rGizna zatizeni motoru a tato funkce muze vyrovnavat zatizeni jednotlivych
motorl. Skupinové pohony nejsou mozné.

Tento parametr funguje jen ve vektorové regulaci otacek VFC P4-01 = 0.

PFi nastaveni P6-09 = 0,0 je tato funkce regulace pro statiku otéd€ek / rozdéleni zatéze
deaktivovana. Pfi nastaveni P6-09 > 0,0 zpusobi tato funkce snizeni skute¢nych ota-
Cek vuci pozadovanym otackam pfi rostoucim zatiZeni.

Skutecné otacky = pozadované otacky - P6-09 x P1-09 x (aktualni aplikacni moment
motoru) / jmenovity moment motoru

Ve vétSiné pripadech je pro dostacujici rozdéleni zatéze dostate€na nizka hodnota

v P6-09. P¥ilis vysoka hodnota ma za nasledek, ze se skute€né otacky pfi nizkych
pozadovanych otackach nebo pfi silném zatizeni reguluji proti 0.

P6-11 Doba udrzeni otacek pfi uvolnéni (pevné otacky 7)

Rozsah nastaveni: 0,0 — 250 s

Stanovi ¢asovy interval, ve kterém ménic¢ pracuje s pevnymi pozadovanymi otackami
7 (P2-07), kdyz je na ménic pfiveden uvolfovaci signal. U pevnych pozadovanych ota-
¢ek se muze jednat o libovolnou hodnotu mezi horni a dolni frekvenci v libovolném
sméru.

Tato funkce muize byt uziteCna v takovych aplikacich, ve kterych bez ohledu na nor-
malni provoz systému je vyzadovano kontrolované chovani pfi startu. Tato funkce
dovoluje uzivateli naprogramovat meénic tak, aby pro urcity ¢asovy interval pred navra-
tem do normalniho provozu ménic¢ startoval se stejnou frekvenci a stejnym smérem
otaceni.

Pfi nastaveni "0,0" se tato funkce deaktivuje.

P6-12 Doba udrzeni otacek pri zablokovani (pevné pozadované otacky 8)

Rozsah nastaveni: 0,0 — 250 s

Stanovi €asovy interval, ve kterém méni¢ po zruSeni uvolnéni a pfed zahajenim za-
stavovaci rampy bé&Zi s pevnymi poZzadovanymi otackami 8 (P2-08).

UPOZORNENI

Pokud se tento parametr nastavi > 0, méni¢ po zruSeni uvolnéni pobézi po nasta-
venou dobu dal s pevnymi pozadovanymi otaCkami. Pfed aplikaci této funkce se
musi bezpodminecné zajistit, aby byl tento provozni rezim bezpecny.

Pfi nastaveni "0,0" se funkce deaktivuje.

P6-13 Logika pozarniho rezimu/nouzového provozu

Aktivuje pozarni rezim/nouzovy provoz. Méni¢ poté ignoruje vétSinu chyb. Pokud se
méni¢ nachazi v chybovém stavu, pokousi se kazdych 5 sekund o reset az do uplné-
ho vypadku nebo vy&erpani zdroji energie.
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Tato funkce se nepouziva pro servo aplikace nebo aplikace ve zvedaci zafizeni.
» 0: Otevirit trigger: Pozarni rezim/nouzovy provoz
» 1: Zavrit trigger: Pozarni rezim/nouzovy provoz

P6-14 Pozarni rezim/nouzovy provoz
Rozsah nastaveni: -P7-01 — 0 - P1-01 Hz
Jedna se o otacky pouzivané v pozarnim rezimu/nouzovém provozu.

P6-15 Analogovy vystup 1 kalibrace
Rozsah nastaveni: 0,0 — 100,0 — 500,0 %
Stanovi faktor kalibrace v %, ktery se pouzije pro analogovy vystup 1.

A
100%
S\Q
(\? o\
n ,\QQ
» 7
d )
Q L
>
S
® 50%
o 600]0
o
0% =
0% 50% 100%
Analogovy vystup

13089609099

P6-16 Analogovy vystup 1 offset
Rozsah nastaveni: -500,0 — 0,0 — 500,0 %
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Stanovi offset v %, ktery se pouzije pro analogovy vystup 1.

100% -

50% -

Analogovy

0% .
vystup

Otagky

-50%

-100%
13089606539

P6-17 Casovy interval max. meze krouticiho momentu

Rozsah nastaveni: 0,0 - 0,5-25,0 s

Stanovi, jak dlouho smi motor bézet pfi torque limitu pro motor / generator (P4-07:
P4-09), nez dojde ke spusténi pfislusné reakce. Tento parametr se aktivuje vylu¢né
pro rezim s vektorovym fizenim.

Pfi nastaveni "0,0" se tato funkce deaktivuje.

P6-18 Napét'ova uroven pri stejnosmérném brzdéni
Rozsah nastaveni: Auto, 0,0 — 30,0 %

Stanovi hodnotu stejnosmérného napéti jako podil v procentech jmenovitého napéti
(P1-07) pfipojeného k motoru v pfipadé povelu k zastaveni. Tento parametr se aktivu-
je vyluéné pro regulaci U/f.

P6-19 Hodnota brzdového odporu
Rozsah nastaveni: 0; Min-R — 200 Q

Stanovi hodnotu brzdového odporu v ohmech. Tato hodnota se pouzije pro tepelnou
ochranu brzdového odporu. Min-R zavisi na ménici.

PFi nastaveni "0" se deaktivuje ochranna funkce brzdového odporu.

P6-20 Vykon brzdového odporu

Rozsah nastaveni: 0,0 — 200,0 kW

Nastavuje vykon brzdového odporu v kW s rozliSenim 0,1 kW. Tato hodnota se pouzi-
je pro tepelnou ochranu brzdového odporu.

Pfi nastaveni "0,0" se deaktivuje ochranna funkce brzdového odporu.
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P6-21 Pracovni cyklus brzdového spinace pfi nedostatecné teploté
Rozsah nastaveni: 0,0 — 20,0 %

Pomoci tohoto parametru se stanovi pouzity pracovni cyklus brzdového spinace,
pokud se méni¢ nachazi v chybovém stavu spojeném s nedostatecnou teplotou. Pro
ohfev méni¢e namontujte brzdovy odpor na chladi€ ménice, dokud neni dosaZena
spravna provozni teplota.

Tento parametr pouzivejte velice opatrné, protoze pfi chybném nastaveni mize dojit
k pfekroCeni jmenovité vykonové kapacity odporu.

Aby se toto nebezpeci eliminovalo, pouzijte externi tepelnou ochranu odporu.
Pfi nastaveni "0,0" se tato funkce deaktivuje.

P6-22 Vynulovani doby chodu ventilatoru
» 0: deaktivovano
* 1:reset doby chodu

Pfi nastaveni "1" je vnitfni ¢ita¢ doby chodu ventilatoru nastaven na "0" (jak je
znazornéno v P0-35).

P6-23 Vynulovani ¢itace kWh
* 0: deaktivovano
* 1:vynulovani ¢itace kWh

PFi nastaveni "1" je vnitini ¢ita¢ kWh nastaven na "0" (jak je znazornéno v P0-26
a P0-27).

P6-24 Vyrobni nastaveni parametru
Vyrobni nastaveni ménice:
Méni¢ nesmi byt uvolnén a na displeji se musi zobrazit "Inhibit".
* 0: deaktivovano
* 1: Vyrobni nastaveni kromé parametrd sbérnice.
» 2:Vyrobni nastaveni pro vSechny parametry.

P6-25 Uroven pristupového kédu 3
Rozsah nastaveni: 0 — 201 — 9999

Jedna se o pfistupovy kdd stanoveny uZivatelem, ktery je zadan v P1-14 a umoziiuje
pristup k rozSifenym parametrim ve skupinach 6 az 9.

P6-26 Zalohovani parametru
» 0: vychozi hodnota
* 1: zalohovat parametr
* 2:vymazat parametr

Volba 0: VZdy se zobrazi vychozi hodnota.
Volba 1: Ulozeni aktualni parametrizace.

Kompletni nastaveni parametrd se zalohuji v chranéné paméti. Pfi uspéSném zalo-
hovani se na displeji zobrazi "USr-PS".
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Obsah paméti zGstane zachovan i v pfipadé stavu bez napéti a po aktivaci vyrobniho
nastaveni.

Volba 2: Vymazani ulozené parametrizace z chranéné paméti.
Interni pamét’ se vymaze. Na displeji se zobrazi "USr-cL".
Obnoveni ulozené parametrizace z paméti:

Soucasnym stisknutim &tyf tlacitek "Start + Stop + Nahoru + DolU" po dobu alespon
2 sekund se mlze uloZzena parametrizace obnovit. Data parametr(l, ktera se nachazi
v zafizeni, se prepiSi a nastavi na hodnotu aktualni v dobé provedeni zalohovani.
Uspé&sné obnoveni dat se na displeji zobrazi pomoci "U-dEF".

Obnoveni stavu pfi expedici (Zadna zména vuci predchozi verzi):

Pro nastaveni méni€e na vyrobni nastaveni (stav pfi expedici) stisknéte tfi tlacitka
"Stop + Nahoru + Dol(" na alespon 2 sekundy, dokud se na displeji nezobrazi "P—
dEF". Tento postup pfepiSe aktualni parametrizaci, aniz by vymazal zalohovana data
parametrd v chranéné paméti.

9.2.8 Skupina parametril 7: Parametry regulace motoru (Groven 3)

Mozné poskozeni ménice
Nasledujici parametry vyuziva ménic€ interné, aby se dosahlo co mozna optimalni
regulace motoru. Spatné nastaveni parametrd muze vést ke Spatnému vykonu a ne-

oCekavanému chovani motoru. Upravy musi provadét jen zkuSeni uzivatelé, ktefi
dokonale rozumi funkci parametra.

Nahradni schéma zapojeni tfifazovych motor(.

Rg Lsd Lsq R’

7372489995

P7-01 Odpor statoru motoru (Rs)
Rozsah nastaveni: zavisly na motoru (Q)

Odpor statoru predstavuje ohmicky odpor médéného vinuti mezi fazemi. Tato hodnota
se automaticky zjisti a nastavi pfi "Auto-Tune".

Tuto hodnotu Ize také zadat rucné.

P7-02 Odpor rotoru motoru (Rr)
Rozsah nastaveni: zavisly na motoru (Q)
U indukénich motord: Hodnota odporu rotoru mezi fazemi v ohmech.
U synchronnich motord: Hodnota se musi nastavit na 0 ohm.
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P7-03 Indukénost statoru motoru (Lsd)
Rozsah nastaveni: zavisly na motoru (H)
U indukénich motord: Hodnota indukénosti faze statoru.

U synchronnich motora: Indukénost statoru osy ve fazi d v Henry.

P7-04 Magnetiza¢ni proud motoru (Id rms)
Rozsah nastaveni: 10 % x P71-08 - 80 % x P1-08 (A)

U indukénich motor(i: Magnetiza¢ni proud/proud pfi chodu naprazdno. Pfed "Auto-Tu-
ne" se tato hodnota pfiblizné nastavi na 60 % jmenovitého proudu motoru (P7-08),
pfi¢emz se vychazi z u€iniku motoru 0,8.

P7-05 Soucinitel rozptylovych ztrat motoru (Sigma)
Rozsah nastaveni: 0,025 - 0,10 - 0,25
U indukénich motorud: Koeficient rozptylové indukénosti motoru.

P7-06 Indukénost statoru motoru (Lsq) — jen pro synchronni motory
Rozsah nastaveni: zavisly na motoru (H)
U synchronnich motoru: Indukénost statoru faze q osa v Henry.

P7-07 RozSifena regulace generatoru

Tento parametr se pouzije, pokud se vyskytnou problémy se stabilitou pfi aplikacich
generatoru. V pfipadé aktivace tak bude umoznén provoz generatoru pfi nizkych otac-
kach.

e 0: deaktivovano
e 1: aktivovano

P7-08 Uprava parametri

Tento parametr se pouziva u malych motord (P < 0,75 kW) s vysokou impedanci. Pfi
aktivaci je mozno pfizpusobit tepelny model motoru vici odporu kotvy a statoru béhem
provozu. Tim se také pfi vektorovém fizeni vykompenzuje vyskyt impedancnich jevd
v dusledku ohfevu.

e 0: deaktivovano
« 1: aktivovano

P7-09 Mezni proud prepéti
Rozsah nastaveni: 0,0 — 1,0 — 100 %

Tento parametr je pouzitelny jen pfi vektorové regulaci otaek a plni svou funkci,
jakmile stoupne napéti meziobvodu méni¢e nad pfednastavenou mez. Toto mezni na-
péti se vnitfné nastavi pfesné pod prah spusténi pfepéti.

PFi nastaveni "0,0" se tato funkce deaktivuje.

Postup:

* Motor se zabrzdi vysokou setrvaénosti. Energie z generatoru tak potece zpét do
ménice.

* Napéti meziobvodu stoupne a dosahne urovné U,,,,,.

* Aby doslo k vybiti meziobvodu, snizi méni¢ proud (P7-09), tim se motor opét
zrychli.
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* Napéti meziobvodu klesne znovu pod U,,,,,.
* Motor se znovu odbrzdi.

P7-10 Tuhost (pro vektorové fizeni)
Rozsah nastaveni: 0 — 10 — 600

P7-10 slouzi ke zlep$eni regulaénich poméra pfi regulaci bez zpétné vazby snimace.
P7-10 pusobi interné na P a | podily regulace v uzaviené smycce. Tato hodnota mize
v normalnich pfipadech zUstat na standardni hodnoté "10".

Zvyseni P7-10 zvySi tuhost motoru. Snizeni pusobi opacéné.

P7-11 Dolni mez Sifky impulzu
Rozsah nastaveni: 0 — 500

Timto parametrem se omezi minimalni Sitka vystupniho impulzu. To Ize vyuzit
u aplikaci s dlouhymi kabely. ZvySenim hodnoty tohoto parametru se snizi nebezpedi
chyb zpusobenych nadmérnym proudem pfi dlouhych kabelech k motoru, protoze
pocet hran napéti a tim i nabijecich Spiek se zmenS$i. Sou¢asné se ale snizi maxi-
malni dostupné napéti motoru pro urcité vstupni napéti.

Vyrobni nastaveni zavisi na ménici.

Doba = hodnota x 16,67 ns

P7-12 Doba predmagnetizace
Rozsah nastaveni: 0 — 5000 ms

Timto parametrem se stanovi doba pfedmagnetizace. V dlsledku toho dojde ke
zpozdénému startu pfi uvolnéni ménice. PFili§ mald hodnota mlze vést k tomu, Ze
ménic pfi pfilis kratké urychlovaci rampé generuje chybu nadproudu.

U druhtd provozu pro synchronni motory slouzi tento parametr spolu s P7-14 k vycho-
zimu vyrovnani rotoru a je ho tfeba pfizpusobit zvlasté vysokym setrvacnostem.

Vyrobni nastaveni zavisi na ménici.

P7-13 Zesileni D vektorového regulatoru otacéek
Rozsah nastaveni: 0,0 — 400 %
Nastavi diferencialni zesileni (%) pro regulator otacek v rezimu s vektorovym fizenim.

P7-14 Nizkofrekvencni zvysSeni krouticiho momentu / proud predmagnetizace

Rozsah nastaveni: 0,0 - 100 %

Zajisti zvySeni boost proudu pfi startu vyjadiené v % jmenovitého proudu motoru
(P1-08). Ménic je vybaven funkci zvySeni proudu. Pfi nizkych otackach se maze proud
akumulovat v motoru, ¢imz se zajisti, Zze zUstane zachovano vyrovnani rotoru. Za-
roven to umozni u€inny provoz motoru pfi nizkych otackach.

Aby doslo ke zvySeni proudu pfi nizkych otackach, je tfeba nechat méni¢ bézZet

jak poZzadovany kroutici moment, tak také bezproblémovy provoz.
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Spolu s P7-12 plsobi také P7-14, aby doslo k vychozimu vyrovnani kotvy.
L K

boost current = K x P7-14

2.0

18364580875

P7-15 Mezni frekvence zvySeni krouticiho momentu
Rozsah nastaveni: 0,0 — 50 %

Frekvencni rozsah pro pfipojeny boost proud (P7-14) v % jmenovité frekvence motoru
(P1-09).

Tento parametr plsobi podle znazornéné grafiky.
L K

20 boost current = K x P7-14

‘ T
P7-15 2 xP7-15

18364580875
P7-16 Otacky podle typového Stitku motoru
Parametr nema zadnou funkci.
9.29 Skupina parametru 8: Specifické aplikaéni parametry (jen LTX) (Groven 3)
UPOZORNENI
i Dalsi informace najdete v dodatku k navodu k obsluze "MOVITRAC® LTX servomo-

dul pro MOVITRAC® LTP-B" v kapitole "Sada funkénich parametrd LTX (Groven 3)".

P8-01 Simulovana kalibrace snimace

Rozsah nastaveni: 2° — 2°
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P8-02 Hodnota kalibrace vstupniho impulzu

Rozsah nastaveni: 2° — 26

P8-03 Vlec¢na chyba Low-Word
Rozsah nastaveni: 0 — 65535
Pocet inkrementd v ramci jednoho otoceni.

P8-04 Vle¢na chyba High-Word
Rozsah nastaveni: 0 — 65535
Pocet otoceni.

P8-05 Typ referenéniho chodu
* 0: deaktivovano
. : nulovy impulz pfi zaporném sméru chodu

: nulovy impulz pfi pozitivnim sméru chodu
: konec referenéni vacky zaporného sméru chodu

1
2
3
* 4: konec referencni vacky pozitivniho sméru chodu
5: zadny referencni chod, mozno jen bez uvolnéného pohonu
6: pevny doraz pozitivniho sméru chodu

7

: pevny doraz zaporného sméru chodu

P8-06 Proporcionalni zesileni regulatoru polohy
Rozsah nastaveni: 0,0 — 1,0 — 400 %

P8-07 Rezim spoustéce dotykové sondy
* 0: hrana impulzu TP1 P hrana impulzu TP2 P
* 1:hrana impulzu TP1 N hrana impulzu TP2 P
* 2: hrana impulzu TP1 N hrana impulzu TP2 N
* 3: hrana impulzu TP1 P hrana impulzu TP2 N

P8-08 Rezervovano

P8-09 Zesileni pozitivni zpétnou vazbou rychlosti
Rozsah nastaveni: 0 — 100 — 400 %
Definuje zdroj pfikazl pro pouziti svorkového rezimu.

Tento parametr je UuCinny pouze v pfipadé P71-12 >0 a umozhuje pfepsat zdroj fizeni
definovany v P1-12.

High: Rizeni méni¢e probihd pomoci zdroji definovanych v parametrech P9-02 az
P9-07.

Low: Uginny je zdroj fizeni nastaveny v P1-12.
Zdroje Fizeni ménice maji nasleduijici priority:

* odpojeni STO

* vngjsi chyba
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* rychlé zastaveni

* uvolnéni

 P9-09

» chod dopfedu/chod dozadu/obraceny chod
* Reset

P8-10 Zesileni pozitivni urychlovaci zpétnou vazbou

Rozsah nastaveni: 0 — 400 %

P8-11 Referencni offset Low-Word
Rozsah nastaveni: 0 — 65535

P8-12 Referencni offset High-Word
Rozsah nastaveni: 0 — 65535

P8-13 Rezervovano

P8-14 Kroutici moment referen¢niho uvolnéni
Rozsah nastaveni: 0 — 100 — 500 %

9.2.10 Skupina parametrti 9: Binarni vstupy uréené uzivatelem (Groven 3)

Skupina parametr( 9 nabizi uzivateli kompletni flexibilitu pfi fizeni chovani ménice ve
slozitych aplikacich, pro jejichZ pouZziti je nutné provést specialni nastaveni parametr.
Parametry v této skupiné by se mély pouzivat s nejvySsi opatrnosti. Uzivatelé se musi
dokonale seznamit s pouzivanim ménice a jeho regulacnimi funkcemi, nez zacnou
provadét Upravy parametrl v této skupiné.

Funk¢ni prehled

Skupina parametrd 9 umoznuje rozSifené programovani ménice vCetné uzivatelem
stanovenych funkci pro binarni a analogové vstupy méniCe a regulaci zdroje poza-
dované hodnoty otacek.

Pro skupinu parametr(i 9 plati nasledujici pravidla.
+ Parametry v této skupiné se mohou ménit jen tehdy, pokud P7-15 = 0.

* Pokud se hodnota P71-15 zméni, dojde k vymazani vSech pfedchozich nastaveni
ve skupiné parametra 9.

» Uzivatel musi individualné provést konfiguraci skupiny parametrt 9.

UPOZORNENI

i Nastaveni si poznacte!

Parametr pro vybér logického zdroje

Pomoci parametrl pro vybér logického zdroje mize uzivatel pfimo stanovit zdroj
regulacni funkce ve meénici. Tyto parametry se mohou vyhradné spojovat s digitalnimi
hodnotami, s nimiz Ize funkci v zavislosti na hodnoté bud aktivovat, nebo deaktivovat.
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9

Parametry stanovené jako logické zdroje vykazuji v nasledujici oblasti tato mozna na-

staveni:

Displej ménice Nastaveni Funkce

f ‘j ‘: ,: Vstup STO Vstupy STO jsou spojeny se stavem, pokud je to pfipustné.
Q000 L

[ vzdy vypnuto Funkce trvale deaktivovana.

o

"o vzdy zapnuto Funkce trvale aktivovana.

L

A IR | binarni vstup 1 Funkce je spojena se stavem binarniho vstupu 1.
oot (

N - - :' binarni vstup 2 Funkce je spojena se stavem binarniho vstupu 2.
oot

N - - :' binarni vstup 3 Funkce je spojena se stavem binarniho vstupu 3.
oot .l

N I X | binarni vstup 4 Funkce je spojena se stavem binarniho vstupu 1 (analogovy
oot ( vstup 1).

N - - ,: binarni vstup 5 Funkce je spojena se stavem binarniho vstupu 5 (analogovy
oot j vstup 2).

N - - ,: binarni vstup 6 Funkce je spojena se stavem binarniho vstupu 6 (k tomu je
D N ] L( tfeba rozsifeny doplnék 1/O).

N - - 1 binarni vstup 7 Funkce je spojena se stavem binarniho vstupu 7 (k tomu je
DN ] ( tfeba rozsifeny doplnék 1/O).

N - - ,j binarni vstup 8 Funkce je spojena se stavem binarniho vstupu 8 (k tomu je
DN ] L( tfeba rozsifeny doplnék 1/O).

Zdroje regulace pro méni¢ se zpracovavaji v nasledujicim pofadi podle priority (od

spinaci obvod STO

vngjSi chyba

rychlé zastaveni

uvolnéni

vyfazeni pfes svorkové fizeni

chod vpravo/chod vilevo

Reset

Parametr pro vybér datového zdroje

Pomoci parametrli pro vybér datového zdroje se stanovi zdroj signalu pro zdroje ota-
Cek 1 — 8. Parametry stanovené jako datové zdroje vykazuji v nasledujici oblasti tato

mozna nastaveni:

Displej ménice Nastaveni Funkce

'j SR | Analogovy vstup 1 Uroven signalu na analogovém vstupu 1 (P0-07).
e ot (

'j - - :' Analogovy vstup 2 Uroven signalu na analogovém vstupu 2 (P0-02).
e ot L

'-1 - ‘: ,: ,: )_ | |Pevné pozadované ota- |Zvolené pevné pozadované otacky.

b L L cky

A ‘-1 R Tlagitkové pole (moto-  |Pozadovana hodnota otacek na tlaCitkovém poli
DN oL rizovany potenciometr) |(P0-06).

[} (] Vystup regulatoru PID Vystup regulatoru PID (P0-10).

oo
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Displej ménice Nastaveni Funkce
~ 10 _ _{ _| |PoZadovana hodnota Pozadovana hodnota ota¢ek master (provoz master-
L0 DN otacek master slave).
g N N I o Pozadovana hodnota Pozadovana hodnota otacek na priimyslové sbérnici
) o 0 otacek na pramyslové  |PE2.

sbérnici
[ N . Uzivatelem stanovena |Uzivatelem stanovena pozadovana hodnota otacek
[N | pozadovana hodnota ota-|(funkce PLC).

Cek
ey S0 Frekven¢ni vstup Vstupni reference frekvence pulzu.
oL a0

P9-01 Uvolnéni vstupniho zdroje

Rozsah nastaveni: SAFE, din-1, din-2, din-3, din-4, din-5, din-6, din-7, din-8

Tento parametr ur€uje zdroj funkce uvolnéni ménice. Tato funkce je v normalnim pfi-
padé pfifazena binarnimu vstupu 1. UmoZiuje vyuZiti uvolfiovaciho signalu pro hard-
ware v nejruznéjsich situacich. Napf. vyuzivat povely pro chod vpfed nebo vzad pres
externi zdroje jako napf¥. pres fidici signaly prGmyslové sbérnice nebo program PLC.

P9-02 Zdroj vstupu rychlého zastaveni

Rozsah nastaveni: OFF, din-1, din-2, din-3, din-4, din-5, din-6, din-7, din-8, On

Stanovi zdroj pro vstup rychlého zastaveni. Jako reakce na pfikaz k rychlému zasta-
veni se motor zastavi s dobou zpomaleni nastavenou v P2-25.

P9-03 Vstupni zdroj pro chod vpravo (CW)

Rozsah nastaveni: OFF, din-1, din-2, din-3, din-4, din-5, din-6, din-7, din-8, On

Stanovi zdroj povelu pro chod vpravo.

P9-04 Vstupni zdroj pro chod vievo (CCW)

i

Rozsah nastaveni: OFF, din-1, din-2, din-3, din-4, din-5, din-6, din-7, din-8, On
Stanovi zdroj povelu pro chod vlevo.

UPOZORNEN:I

Pokud se oba povely pro chod vpravo i vlevo pfivedou na motor sou¢asnég, provede
ménic rychlé zastaveni.

P9-05 Aktivace funkce pridrzeni

Rozsah nastaveni: OFF, On
Aktivuje funkci pfidrzeni binarnich vstupt.

Pomoci funkce pfidrzeni je mozno prfechodné signaly pro start a stop motoru pouzivat
v libovolném sméru. V tomto pfipadé musi byt vstupni zdroj uvolnéni (P9-07) spojen
se zdrojem regulace (otevienym pro zastaveni).

Tento zdroj regulace musi vykazovat logickou "1", aby se motor mohl spustit. Ménic
potom reaguje na pfechodné nebo impulzni signaly pro spusténi a zastaveni podle
ustanoveni v parametrech P9-03 a P9-04.

P9-06 Reverzace sméru otaceni

Rozsah nastaveni: OFF, din-1, din-2, din-3, din-4, din-5, din-6, din-7, din-8, On
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Stanovi zdroj vstupu reverzace sméru otaceni.

P9-07 Vstupni zdroj resetu
Rozsah nastaveni: OFF, din-1, din-2, din-3, din-4, din-5, din-6, din-7, din-8, On
Stanovi zdroj pro povel resetu.

P9-08 Vstupni zdroj externi chyby
Rozsah nastaveni: OFF, din-1, din-2, din-3, din-4, din-5, din-6, din-7, din-8, On
Stanovi zdroj povelu pro externi chybu.

P9-09 Zdroj k aktivaci svorkového fizeni
Rozsah nastaveni: OFF, din-1, din-2, din-3, din-4, din-5, din-6, din-7, din-8, On

Stanovi zdroj povelu, kterym se vyradi rezim svorkového fizeni ménic¢e. Tento para-
metr je ucinny pouze v pfipadé P7-12 >0 a umoznuje volbu svorkového fizeni, aby
bylo mozno vyfadit z provozu zdroj fizeni stanoveny v P1-12.

P9-10 — P9-17 Zdroj otacek

Pro ménic¢ je mozno uréit az 8 zdroju zadané hodnoty otacek, které je pak mozno volit
bé&hem provozu pomoci P9-18 — P9-20. Pokud se zdroj zadané hodnoty zméni, bude
ihned prevzat v prabéhu béziciho provozu. K tomu neni potfeba méni¢ zastavovat
a znovu spoustét.

P9-10 Zdroj otacek 1

Rozsah nastaveni: Ain-1, Ain-2, pevné pozadované otacky 1 — 8, d-Pot, PID, Sub-dr,
F-bus, User, Pulse

Stanovi zdroj pro otacky.

P9-11 Zdroj otacek 2

Rozsah nastaveni: Ain-1, Ain-2, pevné pozadované otacky 1 — 8, d-Pot, PID, Sub-dr,
F-bus, User, Pulse

Stanovi zdroj pro otacky.

P9-12 Zdroj otacek 3

Rozsah nastaveni: Ain-1, Ain-2, pevné pozadované otacky 1 — 8, d-Pot, PID, Sub-dr,
F-bus, User, Pulse

Stanovi zdroj pro otacky.

P9-13 Zdroj otacek 4

Rozsah nastaveni: Ain-1, Ain-2, pevné pozadované otacky 1 — 8, d-Pot, PID, Sub-dr,
F-bus, User, Pulse

Stanovi zdroj pro otacky.

P9-14 Zdroj otacek 5

Rozsah nastaveni: Ain-1, Ain-2, pevné pozadované otacky 1 — 8, d-Pot, PID, Sub-dr,
F-bus, User, Pulse

Stanovi zdroj pro otacky.
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P9-15 Zdroj otacek 6

Rozsah nastaveni: Ain-1, Ain-2, pevné pozadované otacky 1 — 8, d-Pot, PID, Sub-dr,
F-bus, User, Pulse

Stanovi zdroj pro otacky.

P9-16 Zdroj otacek 7

Rozsah nastaveni: Ain-1, Ain-2, pevné pozadované otacky 1 — 8, d-Pot, PID, Sub-dr,
F-bus, User, Pulse

Stanovi zdroj pro otacky.

P9-17 Zdroj otacek 8

Rozsah nastaveni: Ain-1, Ain-2, pevné pozZadované otacky 1 — 8, d-Pot, PID, Sub-dr,
F-bus, User, Pulse

Stanovi zdroj pro otacky.

P9-18 — P9-20 Vstup pro vybér otacek

Aktivni zdroj poZadovanych hodnot ota¢ek Ize béhem provozu vybrat na zakladé stavu
vySe uvedenych parametrd pro logicky zdroj. Pozadované hodnoty otacek se vyberou
dle nasledujici logiky:

P9-20 P9-19 P9-18 |Zdroj zadanych hodnot otacek
0 0 0 1 (P9-10)
0 0 1 2 (P9-11)
0 1 0 3 (P9-12)
0 1 1 4 (P9-13)
1 0 0 5 (P9-14)
1 0 1 6 (P9-15)
1 1 0 7 (P9-16)
1 1 1 8 (P9-17)

P9-18 Vstup volby otacek 0
Rozsah nastaveni: OFF, din-1, din-2, din-3, din-4, din-5, din-6, din-7, din-8, On
Logicky zdroj "bit 0" pro vybér pozadované hodnoty otacek.

P9-19 Vstup volby otacek 1
Rozsah nastaveni: OFF, din-1, din-2, din-3, din-4, din-5, din-6, din-7, din-8, On
Logicky zdroj "bit 1" pro vybér pozadované hodnoty otacek.

P9-20 Vstup volby otacek 2
Rozsah nastaveni: OFF, din-1, din-2, din-3, din-4, din-5, din-6, din-7, din-8, On
Logicky zdroj "bit 2" pro vybér poZzadované hodnoty otacek.
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P9-21 — P9-23 Vstup pro vybér pevnych pozadovanych otacek

Pokud se jako pevné pozZadované otaCky ma pouzit pozZzadovana hodnota otacek,
mohou se zvolit aktivni pevné pozadované otacky na zakladé stavu tohoto parametru.
Vybér se provede podle nasledujici logiky:

P9-23 P9-22 P9-21 | Pevné pozadované otacky
0 0 0 1 (P2-01)
0 0 1 2 (P2-02)
0 1 0 3 (P2-03)
0 1 1 4 (P2-04)
1 0 0 5 (P2-05)
1 0 1 6 (P2-06)
1 1 0 7 (P2-07)
1 1 1 8 (P2-08)

P9-21 Vstup 0 pro vybér pevnych pozadovanych otacek
Rozsah nastaveni: OFF, din-1, din-2, din-3, din-4, din-5, din-6, din-7, din-8, On
Pro pevné pozadované otacky urcuje zdroj vstupu 0.

P9-22 Vstup 1 pro vybér pevnych pozadovanych otacek
Rozsah nastaveni: OFF, din-1, din-2, din-3, din-4, din-5, din-6, din-7, din-8, On
Pro pevné pozadované otacky urcuje zdroj vstupu 1.

P9-23 Vstup 2 pro vybér pevnych pozadovanych otacek
Rozsah nastaveni: OFF, din-1, din-2, din-3, din-4, din-5, din-6, din-7, din-8, On
Pro pevné pozadované otacky urcuje zdroj vstupu 2.

P9-24 Vstup kladného impulzového provozu
Rozsah nastaveni: OFF, din-1, din-2, din-3, din-4, din-5, din-6, din-7, din-8
Stanovi zdroj signalu pro provadéni v kladném impulzovém provozu.
Krokovaci otacky jsou stanoveny v parametru P2-01.

P9-25 Vstup zaporného impulzového provozu
Rozsah nastaveni: OFF, din-1, din-2, din-3, din-4, din-5, din-6, din-7, din-8
Stanovi zdroj signalu pro provadéni v zaporném impulzovém provozu.
Krokovaci otacky jsou stanoveny v parametru P2-01.

P9-26 Vstup pro uvolnéni referenéniho chodu
Rozsah nastaveni: OFF, din-1, din-2, din-3, din-4, din-5, din-6, din-7, din-8
Stanovi zdroj uvolfiovaciho signalu pro funkci referenéniho chodu.

P9-27 Vstup vztazné vacky
Rozsah nastaveni: OFF, din-1, din-2, din-3, din-4, din-5, din-6, din-7, din-8
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Stanovi zdroj pro vstup vacky.

P9-28 Vstupni zdroj motorovy potenciometr - zesileni
Rozsah nastaveni: OFF, din-1, din-2, din-3, din-4, din-5, din-6, din-7, din-8

Stanovi zdroj logického signalu, pomoci kterého se zvysi pozadovana hodnota otacek
pomoci tladitkového pole/pohanéného potenciometru. Pokud stanoveny zdroj signalu
odpovida logické 1, zvySi se hodnota o rampu stanovenou v parametru P71-03.

P9-29 Vstupni zdroj motorovy potenciometr - zeslabeni
Rozsah nastaveni: OFF, din-1, din-2, din-3, din-4, din-5, din-6, din-7, din-8

Stanovi zdroj logického signalu, pomoci kterého se snizi pozadovana hodnota otacek
pomoci tladitkového pole/pohanéného potenciometru. Pokud stanoveny zdroj signalu
odpovida logické 1, snizi se hodnota o &islo stanoven= v P71-04.

P9-30 Koncovy spina€ vpravo CW
Rozsah nastaveni: OFF, din-1, din-2, din-3, din-4, din-5, din-6, din-7, din-8

Parametr definuje binarni vstup pro pravy koncovy spina¢. Signal musi byt zapojen ja-
ko rozpinaci kontakt s ochranou proti pferuseni vodi¢e. Jakmile se aktivuje koncovy
spinac, je na DI uroven 0 V a ménic snizi otacky podél rampy P1-04 na 0 Hz.

Po dobu uvolnéni ménice ztstane ménic¢ uvolnén na 0 Hz.
Stav koncového spinace se zobrazi také ve stavovém slovu.

P9-31 Koncovy spina¢ vievo CCW
Rozsah nastaveni: OFF, din-1, din-2, din-3, din-4, din-5, din-6, din-7, din-8

Parametr definuje binarni vstup pro levy koncovy spinac. Signal musi byt zapojen jako
rozpinaci kontakt s ochranou proti pferuSeni vodi¢e. Jakmile se aktivuje koncovy spi-
nac, je na DI arover 0 V a ménic snizi otacky podél rampy P1-04 na 0 Hz.

Po dobu uvolnéni ménice ztstane ménic¢ uvolnén na 0 Hz.
Stav koncového spinace se zobrazi také ve stavovém slovu.

P9-32 Uvolnéni druhé zpomalovaci rampy, rampa pro rychlé zastaveni
Rozsah nastaveni: OFF, din-1, din-2, din-3, din-4, din-5, din-6, din-7, din-8

Stanovi zdroj logického signalu, pomoci néhoz se uvolni rychla zpomalovaci rampa
stanovenda v P2-25.

P9-33 Vybér vstupu pozarniho rezimu/nouzového provozu

Rozsah nastaveni: OFF, din-1, din-2, din-3, din-4, din-5. Stanovi zdroj logického
signalu, pomoci néhoz se aktivuje pozarni reZim/nouzovy provoz. Pfitom méni¢ igno-
ruje vSechny chyby a/nebo odpojeni a béZi az do uplného vypadku sité nebo vylerpa-
ni zdroji energie.

P9-34 Vybér vstupu 0 pevné zadané reference PID
Rozsah nastaveni: OFF, din-1, din-2, din-3, din-4, din-5, din-6, din-7, din-8

P9-35 Vybér vstupu 1 pevné zadané reference PID
Rozsah nastaveni: OFF, din-1, din-2, din-3, din-4, din-5, din-6, din-7, din-8
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Parametry
Vysvétleni parametr

UPOZORNENI

Pokud P9-34 a P9-35 jsou v poloze "OFF", nemohou se parametry P3-14-P3-16
pouzivat.

jde
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Oznaceni

10 Technické udaje

10.1 Oznaceni

V nasledujici tabulce jsou obsazeny vysvétlivky k veSkerym znackam, které se mohou
nachazet na typovém Stitku nebo na motoru.

Znacka Vyznam
C € Oznadeni CE pro deklaraci shody se smérnici o nizkém napéti 2014/35/
EU.

Smérnice EU 2011/65/EU (RoHS) slouzi k omezeni pouzivani urcitych ne-
bezpelnych latek v elektrickych a elektronickych pfistrojich.

Q@ Znacka FS s kédovym C&islem oznacuje soucasti funkéni bezpecnosti
01
Znackou UL potvrzuje organizace UL (Underwriters Laboratory), Ze se
C us jedna o testované soucasti, platné i pro CSA spolu s registracnim &islem.
LISTED
[H[ Logo EAC (EurAsian Conformity = euroasijska shoda)

Potvrzeni dodrzeni technickych pfedpist hospodarské a celni unie zemi
Ruska, Béloruska, Kazachstanu a Arménie.

Lobo RCM (Regulatory Compliance Mark).

Potvrzeni dodrzeni technickych pfedpist australskych Gfadd pro komunika-
ci a média ACMA (Australian Communications and Media Authority).

22872191/CS - 09/2016

VSechny vyrobky vyhovuji nasledujicim mezinarodnim normam:
* Vykonovy méni¢ UL 508C

« EN 61800-3:200{/A‘I:2012 Systémy elektrickych vykonovych pohonU s nastavi-
telnou rychlosti - Cast 3

+  ENISO 13849-1 Safe Torque Off (STO) podle PL d
» Stupen ochrany IP podle NEMA 250, EN 60529
+ Trida hoflavosti podle UL 94

Navod k obsluze - MOVITRAC®LTPB 7| /5
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Okolni podminky

10.2 Okolni podminky

Rozsah teploty okoli b&hem
provozu

(pro frekvenci PWM 2 kHz)

-10 °C az +50 °C (IP20/NEMA 1)
-10 °C az +40 °C (IP55/NEMA 12K)
-10 °C a2 +40 °C (IP66/NEMA 4X)

Snizeni vykonu v zavislosti na
teploté okoli

2,5 %/°C az 60 °C u nasledujicich ménicu se stupném ochrany P20/
NEMA 1:

230V:0,75-5,5 kW
400 V: 0,75 - 11 kW
500 V: 0,75 - 15 kW

2,5 %/°C az 50 °C u nasledujicich méni¢u se stupném ochrany P66/
NEMA 4X:

230V: 0,75 -4 kW
400V:0,75-7,5 kW
500 V: 0,75 — 11 kW

1,5 %/°C az 50 °C u nasledujicich méni¢u se stupném ochrany IP55/
NEMA 12K:

230V:5,5-75kW
400 V: 11 — 160 kW
500 V: 15 - 110 kW

Skladovaci teplota

-40 °C az +60 °C

Maximalni instalaéni vyska pro
jmenovity provoz

1000 m

SniZeni vykonu nad 1 000 m

1 %/100 m az max. 2000 m s UL
1 %/100 m az max. 4000 m bez UL

Maximalni relativni vihkost vzdu-
chu

95 % (nepfipustné oroseni)

Provedeni zafizeni

IP20/NEMA 1
IP55/NEMA 12K
IP66/NEMA 4X
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10.3 Technické udaje
Udaj "Horsepower" (HP) se stanovi nasledovné.
» Pfistroje na 200—240 V: NEC2002, tabulka 430-150, 230 V
» Pfistroje na 380—480 V: NEC2002, tabulka 430-150, 460 V
» Pf¥istroje na 500—600 V: NEC2002, tabulka 430-150, 575 V
10.3.1  1fazovy systém AC 200-240 V
UPOZORNENI
i Nize navrhované prafezy kabell a jisténi plati pro pouziti médénych vodi¢u s izolaci
PVC, které jsou poloZeny v kabelovych kanalech pfi teploté okoli 25 °C. U jisténi vé-
nujte pozornost vybéru sitového vedeni a pfivodu motoru a také mistnim pfedpisim
a predpisim k danému zafizeni.
MOVITRAC® LTP-B - tfida EMC filtrd C1 podle EN 61800-3
Vykon v kW] 0,75 1,5 2,2
IP20/NEMA 1
MC LTP-B.. 0008-2B1-4-00 0015-2B1-4-00 0022-2B1-4-00
Objednaci ¢islo 18251382 18251528 18251641
IP66/NEMA 4X
MC LTP-B.. 0008-2B1-4-10 0015-2B1-4-10 0022-2B1-4-10
Objednaci ¢islo 18251390 18251536 18251668
VSTUP
Sitové jmenovité napéti Uy, podle \Y 1 x AC 200 — 240 +10 %
EN 50160
Sitova frekvence fg; Hz 50/60 +5 %
Doporucéeny prufez sitovych kabell mm? 1,5 2,5
AWG 14 12
Sitové pojistky A 16 25 (35)"
Jmenovity vstupni proud A 8,5 13,9 19,5
VYSTUP
Doporu¢eny vykon motoru kW 0,75 1,5 2,2
HP 1 2 3
Vystupni napéti Uy Vv 3 x 20— Ug
Vystupni proud A 4,3 7 10,5
Frekvence PWM kHz 2/416/8/12/16
Rozsah otacek ot./min -30000 — 0 — +30000
Maximalni vystupni frekvence Hz 500
Prafez kabelt motoru Cu 75C mm? 1,5 2,5
AWG 14 12
Maximalni délka stinénych kabelti motoru m 100
Maximalni délka nestinénych kabeld 150
motoru
VSEOBECNE
Konstrukéni velikost 2
Jmenovity ztratovy vykon 24 V W 8
Jmenovity ztratovy vykon vykonova ¢ast W 22 45 66
Minimalni hodnota brzdového odporu Q 27
Maximalni prifez svorek zafizeni mm? 10
AWG 8

Navod k obsluze — MOVITRAC® LTP-B
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MOVITRAC® LTP-B — tiida EMC filtra C1 podle EN 61800-3
Vykon v kW 0,75 1,5 2,2
Maximalni prarez Fidicich svorek mm? 0,05-2,5
AWG 30-12

1) Doporucené hodnoty pro shodu dle UL
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10.3.2 3fazovy systém AC 200 — 240 V

UPOZORNENI

i VSechny méni€e se sitovym napdjenim 3 x AC 200 — 240 V se pfi zohlednéni
snizeni vykonu o 50 % vystupniho proudu mohou provozovat i s napétim 1 x AC 200
—240V.
Folgen

Vykon 0,75 — 5,5 kW

22872191/CS - 09/2016

MOVITRAC® LTP-B - tfida EMC filtri C2 podle EN 61800-3
Vykon v kW 0,75 1,5 2,2 3 4 5,5
IP20/NEMA 1
MC LTP-B..| 0008-2A3-4-00 | 0015-2A3-4-00 | 0022-2A3-4-00 | 0030-2A3-4-00 | 0040-2A3-4-00 | 0055-2A3-4-00
Objednaci ¢islo] 18251358 18251471 18251617 18251722 18251765 18251846
IP66/NEMA 4X IP55/NEMA
12K
MC LTP-B..| 0008-2A3-4-10 | 0015-2A3-4-10 | 0022-2A3-4-10 | 0030-2A3-4-10 | 0040-2A3-4-10 | 0055-2A3-4-10
Objednaci ¢islo| 18251366 18251498 18251625 18251730 18251773 18251854
VSTUP
Sitové jmenovité napéti Uy, | V 3 x AC 200 — 240 £+10 %
podle EN 50160
Sitova frekvence fg; Hz 50/60 +5 %
Doporuéeny prufez mm? 1,5 2,5 4,0 6,0
sit‘ovych kabell AWG 16 14 12 10
Sitové pojistky A 10 16 20 (35)" 25 (35)" 35
Jmenovity vstupni proud A 4,5 7,3 11 16,1 18,8 24.8
VYSTUP
Doporuéeny vykon motoru | kW 0,75 1,5 2,2 3 4 5,5
HP 1 2 3 4 5 7,5
Vystupni napéti U V 3 x 20 — Ug
Vystupni proud A 4,3 7 10,5 14 18 24
Frekvence PWM kHz 2/4/6/8/12/16 2/4/6/8
Rozsah otacek ot./ -30000 — 0 — +30000
min
Maximalni vystupni frekven-| Hz 500
ce
Prafez kabel( motoru mm? 1,5 2,5 4,0 6,0
Cu75C AWG 16 14 12 10
Max. délka stinénych m 100
kabelt motoru
Max. délka nestinénych 150
kabelll motoru
VSEOBECNE
Konstrukéni velikost 2 3 3/42
Jmenovity ztratovy vykon W 8 8/112
24V
Jmenovity ztratovy vykon W 22 45 66 90 120 165
vykonova Cast
Minimalni hodnota brzdové-| Q 27 22
ho odporu
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MOVITRAC® LTP-B - tfida EMC filtri C2 podle EN 61800-3

Vykon v kW 0,75 1,5 2,2 3 5,5
Maximalni prafez svorek mm? 10 10/162
zafizeni AWG 8 8/6”
Maximalni prafez fidicich mm? 0,05-2,5
svorek AWG 30-12

1) Doporucené hodnoty pro shodu dle UL
2) kryt IP20: Konstrukéni velikost 3 / kryt IP55: Konstrukéni velikost 4
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Vykon 7,5 — 18,5 kW

Technické udaje
Technické udaje

MOVITRAC® LTP-B - tfida EMC filtri C2 podle EN 61800-3

Vykon v kW S 11 15 18,5
IP55/NEMA 12K
MC LTP-B..| 0075-2A3-4-10 0110-2A3-4-10 0150-2A3-4-10 0185-2A3-4-10
Objednaci &islo 18251919 18251978 18252036 18252060
Sitové jmenovité napéti U, podle \% 3 x AC 200 — 240 +10 %
EN 50160
Sitova frekvence fg; Hz 50/60 +5 %
Doporuceny pruarez sitovych kabell mm? 10 16 25 35
AWG 8 6 4 2
Sitové pojistky A 50 63 80 100
Jmenovity vstupni proud A 40 47,1 62,4 741
Doporuéeny vykon motoru kW 7,5 11 15 18,5
HP 10 15 20 25
Vystupni napéti Uy Vv 3 x 20 — Uy,
Vystupni proud A 39 46 | 61 | 72
Frekvence PWM kHz 2/4/6/8/12
Rozsah otacek ot./min -30000 — 0 — +30000
Maximalni vystupni frekvence Hz 500
Prarez kabelt motoru Cu 75C mm? 10 16 25 35
AWG 8 6 4 2
Maximalni délka stinénych kabeld m 100
motoru
Maximalni délka nestinénych 150
kabelt motoru
Konstrukéni velikost 4 5
Jmenovity ztratovy vykon 24 V W 11 11,3
Jmenovity ztratovy vykon vykonova w 225 330 450 555
Cast
Minimalni hodnota brzdového odpo- Q 22 12 6
ru
Maximalni prifez svorek zafizeni mm? 16 35
AWG 6 2
Maximalni prirez Fidicich svorek mm? 0,05-25
AWG 30-12

10
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Vykon 22 — 45 kW

MOVITRAC® LTP-B - tfida EMC filtri C2 podle EN 61800-3

Vykon v kW 22 30 37 45
IP55/NEMA 12K
MC LTP-B..| 0220-2A3-4-10 0300-2A3-4-10 0370-2A3-4-10 0450-2A3-4-10
Objednaci &islo 18252087 18252117 18252141 18252176
Sitové jmenovité napéti U, podle \% 3 x AC 200 — 240 +10 %
EN 50160
Sitova frekvence fg; Hz 50/60 +5 %
Doporuceny pruarez sitovych kabell mm? 35 50 95
AWG 2 1 3/0
Sitové pojistky A 100 150 200
Jmenovity vstupni proud A 92,3 112,7 153,5 183,8
Doporuéeny vykon motoru kW 22 30 37 45
HP 30 40 50 60
Vystupni napéti Uy V 3 %20 — Uy,
Vystupni proud A 90 110 150 180
Frekvence PWM kHz 2/4/6/8 2/4/6 2/4
Rozsah otacek ot./min -30000 — 0 — +30000
Maximalni vystupni frekvence Hz 500
Prifez kabel( motoru Cu 75C mm? 35 50 95
AWG 2 1 3/0
Maximalni délka stinénych kabeld m 100
motoru
Maximalni délka nestinénych 150
kabelt motoru
Konstrukéni velikost 6
Jmenovity ztratovy vykon 24 V w 11,6
Jmenovity ztratovy vykon vykonova w 660 900 1110 ‘ 1350
Cast
Minimalni hodnota brzdového odpo- Q 6 3
ru
Maximalni prifez svorek zafizeni Cep M10 s matici, max. 95 mm?
Pfipojka brzdového odporu M8 max. 70 mm?
Lisovaci kabelové oko DIN 46235
AWG -
Maximalni prafez fidicich svorek mm? 0,06-2,5
AWG 30-12

Navod k obsluze — MOVITRAC® LTP-B
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Vykon 55 — 75 kW

Technické udaje
Technické udaje

MOVITRAC® LTP-B - tfida EMC filtri C2 podle EN 61800-3

Vykon v kW

55

75

IPS5/NEMA 12K

MC LTP-B..

0550-2A3-4-10

0750-2A3-4-10

Objednaci Cislo

18252206

18252230

Sitové jmenovité napéti U, podle EN 50160 V 3 x AC 200 — 240 +10 %

Sitova frekvence fg; Hz 50/60 +5 %

Doporuceny pruarez sitovych kabell mm? 120 150

AWG 4/0 -

Sitové pojistky A 250 315

Jmenovity vstupni proud A 206,2 252,8

Doporu¢eny vykon motoru kW 55 75
HP 75 100

Vystupni napéti U g \ 3 x 20— Ug

Vystupni proud A 202 248

Frekvence PWM kHz 2/4/6/8 2/4/6

Rozsah otacek ot./min -30000 — 0 — +30000

Maximalni vystupni frekvence Hz 500

Prafez kabelt motoru Cu 75C mm? 120 150

AWG 4/0 -

Maximalni délka stinénych kabeli motoru m 100

Maximalni délka nestinénych kabeld motoru 150

Konstrukéni velikost 7

Jmenovity ztratovy vykon 24 V W 11,9

Jmenovity ztratovy vykon vykonova €ast W 1650 ‘ 2250

Minimalni hodnota brzdového odporu Q 3

Maximalni prafez svorek zafizeni

Cep M10 s matici, max. 95 mm?
Pfipojka brzdového odporu M8 max. 70 mm?
Lisovaci kabelové oko DIN 46235

AWG -
Maximalni prirez Fidicich svorek mm? 0,05-2,5
AWG 30-12

10
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10.3.3

Vykon 0,75 — 11 kW

3fazovy systém AC 380 — 480 V

MOVITRAC® LTP-B - tfida EMC filtri C2 podle EN 61800-3

Vykon v kW 0,75 1,5 2,2 4 5,5 7,5 11
IP20/NEMA 1
MC LTP-B..|0008-5A3-4-00/0015-5A3-4-00|0022-5A3-4-00|0040-5A3-4-00|0055-5A3-4-00/0075-5A3-4-00|0110-5A3-4-00
Objednaci ¢islo| 18251412 18251552 18251684 18251803 18251870 18251927 18251986
IP66/NEMA 4X IP55/NEMA
12K
MC LTP-B..|0008-5A3-4-10|0015-5A3-4-10|0022-5A3-4-10|0040-5A3-4-10|0055-5A3-4-10/0075-5A3-4-10|0110-5A3-4-10
Objednaci ¢islo| 18251420 18251560 18251692 18251811 18251889 18251935 18251994
VSTUP
Sitové jmenovité \Y, 3 x AC 380 —480 +10 %
napéti Uy, podle
EN 50160
Sitova frekvence | Hz 50/60 5 %
fS\'I‘
Doporuéeny mm? 1,5 2,5 6
prl‘]Fez SI’t’OVyCh AWG 16 14 10
kabell
Sitové pojistky A 10 16 (15)" 16 20 35
Jmenovity vstupni | A 2,4 4,3 6,1 9,8 14,6 18,1 24,7
proud
VYSTUP
Doporuceny vy- kW 0,75 1,5 2,2 4 5,5 7,5 11
kon motoru HP 1 2 3 5 75 10 15
Vystupni napéti Vv 3 %20 - U,
motor
Vystupni proud A 2,2 4,1 5,8 9,5 14 18 24
Frekvence PWM | kHz 2/4/6/8/12/16 2/4/6/8/12 2/4/6/8
Rozsah otacek ot./
min
Maximalni vy- Hz 500
stupni frekvence
Prafez kabell mm? 1,5 2,5 6
motoru Cu 75C AWG 16 14 10
Max. délka stiné- m 100
nych kabelt moto-
ru
Max. délka ne- 150
stinénych kabell
motoru
VSEOBECNE
Konstrukéni veli- 2 3 3/42
kost
Jmenovity ztra- W 8 10 10/16,7?
tovy vykon 24 V
Jmenovity ztra- W 22 45 66 120 165 225 330
tovy vykon vyko-
nova cast
Minimalni hodnota| Q 68 39
brzdového odporu
Maximalni prafez | mm? 10 10/162
svorek zafizeni AWG 8 8/ 62)
Maximalni prifez | mm? 0,05-2,5
fidicich svorek AWG 30-12

1) Doporucené hodnoty pro shodu dle UL
2) kryt IP20: Konstrukéni velikost 3 / kryt IP55: Konstrukéni velikost 4
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Vykon 15 — 37 kW

MOVITRAC® LTP-B - tfida EMC filtri C2 podle EN 61800-3

Vykon v kW 15 18,5 22 30 37
IP55/NEMA 12K
MC LTP-B..| 0150-5A3-4-10 0185-5A3-4-10 0220-5A3-4-10 0300-5A3-4-10 0370-5A3-4-10
Objednaci Cislo 18252044 18252079 18252095 18252125 18252168
Sitové jmenovité napéti Uy, \% 3 x AC 380 —480 +10 %
podle EN 50160
Sitova frekvence fg; Hz 50/60 +5 %
Doporugeny prafez sitovych | mm? 6 10 16 25 35
kabeld AWG 10 8 6 4 2
Sitové pojistky A 35 50 63 80 100
Jmenovity vstupni proud A 30,8 40 471 62,8 73,8
Doporuéeny vykon motoru kW 15 18,5 22 30 37
HP 20 25 30 40 50

Vystupni napéti Uy V 3 x 20— Uy
Vystupni proud A 30 39 | 46 61 | 72
Frekvence PWM kHz 2/4/6/8/12
Rozsah otacek ot./min -30000 — 0 — +30000
Maximalni vystupni frekven- Hz 500
ce
Priifez kabel( motoru mm? 6 10 16 25 35
Cu75C AWG 10 8 6 4 2
Max. délka stinénych kabelu m 100
motoru
Max. délka nestinénych 150
kabell motoru
Konstrukéni velikost 4 5
Jmenovity ztratovy vykon 24 W 16,7 19,8
\Y
Jmenovity ztratovy vykon vy- | W 450 555 660 900 1110
konova ¢ast
Minimalni hodnota brzdové- Q 22 12
ho odporu
Maximalni prafez svorek za- | mm? 16 35
fizeni AWG 6 2
Maximalni prifez Fidicich mm? 0,05-2,5
svorek AWG 3012

10

Navod k obsluze - MOVITRAC®LTPB | 1| 85



10

Navod k obsluze — MOVITRAC® LTP-B
186

Technické udaje
Technické udaje

Vykon 45 — 90 kW

MOVITRAC® LTP-B - tfida EMC filtri C2 podle EN 61800-3

Vykon v kW 45 55 75 90
IP55/NEMA 12K
MC LTP-B.., 0450-5A3-4-10 0550-5A3-4-10 0750-5A3-4-10 0900-5A3-4-10
Objednaci ¢islo 18252184 18252214 18252249 18252273
Sitové jmenovité napéti Uy, Vv 3 x AC 380 — 480 +10 %
podle EN 50160
Sitova frekvence fg; Hz 50/60 +5 %
Doporuceny prliez sitovych mm? 50 70 95 120
kabeld AWG 1 210 3/0 410
Sitové pojistky A 125 150 200 250
Jmenovity vstupni proud A 92,2 112,5 153,2 183,7
Doporuéeny vykon motoru kW 45 55 75 90
HP 60 75 100 150
Vystupni napéti Uy Vv 3 x 20— Uy,
Vystupni proud A 90 ‘ 110 150 180
Frekvence PWM kHz 2/4/6/8 2/416 2/4
Rozsah otacek ot./min -30000 — 0 — +30000
Maximalni vystupni frekvence Hz 500
Prifez kabel( motoru mm? 50 70 95 120
Cu75C AWG 1 210 3/0 410
Max. délka stinénych kabelu m 100
motoru
Max. délka nestinénych 150
kabelt motoru
Konstrukéni velikost 6
Jmenovity ztratovy vykon 24 w 31,1
Vv
Jmenovity ztratovy vykon vy- W 1350 1650 2250 2700
konova cast
Minimalni hodnota brzdového Q 6
odporu
Maximalni prafez svorek za- Cep M10 s matici, max. 95 mm?
fizeni Pripojka brzdového odporu M8 max. 70 mm?
Lisovaci kabelové oko DIN 46235
AWG -
Maximalni prafez fidicich mm? 0,05-2,5
svorek AWG 30-12
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Vykon 110 — 160 kW

Technické udaje

Technické udaje

MOVITRAC® LTP-B - tfida EMC filtri C2 podle EN 61800-3

Vykon v kW 110 132 160
IP55/NEMA 12K
MC LTP-B.. 1100-5A3-4-10 1320-5A3-4-10 1600-5A3-4-10
Objednaci €islo 18252303 18252311 18252346
Sitové jmenovité napéti U, podle EN 50160 vV 3 x AC 380 — 480 +10 %
Sitova frekvence fg; Hz 50/60 +5 %
Doporuceny prarez sitovych kabell mm? 120 150 185
AWG 4/0 - -
Sitové pojistky A 250 315 355
Jmenovity vstupni proud A 205,9 2445 307,8
Doporuceny vykon motoru kW 110 132 160
HP 175 200 250
Vystupni napéti U g \ 3 x 20 — U
Vystupni proud A 202 240 302
Frekvence PWM kHz 2/4/6/8 2/4/6 2/4
Rozsah otacek ot./min -30000 — 0 — +30000
Maximalni vystupni frekvence Hz 500
Priifez kabel( motoru Cu 75C mm? 120 150 185
AWG 4/0 - -
Maximalni délka stinénych kabeli motoru m 100
Maximalni délka nestinénych kabeld motoru 150
Konstrukéni velikost 7
Jmenovity ztratovy vykon 24 V W 38,5
Jmenovity ztratovy vykon vykonova €ast W 3300 ‘ 3 960 4800
Minimalini hodnota brzdového odporu Q 6
Maximalni prafez svorek zafizeni Cep M10 s matici, max. 95 mm?
Pripojka brzdového odporu M8 max. 70 mm?
Lisovaci kabelové oko DIN 46235
AWG -
Maximalni prirez Fidicich svorek mm? 0,05-25
AWG 30-12

10
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Technické udaje

10.3.4

Vykon 0,75 — 5,5 kW

3fazovy systém AC 500 — 600 V

MOVITRAC® LTP-B - tfida filtrd EMC 0 podle EN 61800-3

Vykon v kW 0,75 1,5 2,2 4 5,5
IP20/NEMA 1
MC LTP-B..| 0008-603-4-00 | 0015-603-4-00 | 0022-603-4-00 | 0040-603-4-00 | 0055-603-4-00
Objednaci ¢islo 18251447 18251587 18251714 18410812 18410839
IP66/NEMA 4X
MC LTP-B..| 0008-603-4-10 | 0015-603-4-10 | 0022-603-4-10 | 0040-603-4-10 | 0055-603-4-10
Objednaci ¢islo 18251455 18251595 18410804 18410820 18410847
VSTUP
Sitové jmenovité napéti Uy, pod- \Y 3 x AC 500 — 600 £10 %
le EN 50160
Sitova frekvence fg; Hz 50/60 +5 %
Doporuceny prufez sitovych mm? 1,5 2,5
kabeld AWG 16 14
Sitové pojistky A 10/ (6)" 10 16/ (15)"
Jmenovity vstupni proud A 2,5 3,7 4,9 7,8 10,8
VYSTUP
Doporu¢eny vykon motoru kW 0,75 1,5 2,2 5,5
HP 1 2 3 5 7,5
Vystupni napéti Uy \ 3 x 20— Ug
Vystupni proud A 2,1 3,1 4.1 ‘ 6,5 9
Frekvence PWM kHz 2/4/6/8/12
Rozsah otacek ot./min -30000 — 0 — +30000
Maximalni vystupni frekvence Hz 500
Prarez kabell motoru Cu 75C mm? 1,5 2,5
AWG 16 14
Max. délka stinénych kabeld m 100
motoru
Max. délka nestinénych kabelt 150
motoru
VSEOBECNE
Konstrukéni velikost 2
Jmenovity ztratovy vykon 24 V W 8
Jmenovity ztratovy vykon vyko- w 22 45 66 120 165
nova ¢ast
Minimalni hodnota brzdového Q 68
odporu
Maximalni priifez svorek za- mm? 10
fizeni AWG 8
Maximalni prafez Fidicich svorek | mm? 0,05-2,5
AWG 30-12

1) Doporuéené hodnoty pro shodu dle UL v zavorkach

Navod k obsluze — MOVITRAC® LTP-B
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Vykon 7,5 — 30 kW

Technické udaje
Technické udaje

MOVITRAC® LTP-B - tfida filtrd EMC 0 podle EN 61800-3

Vykon v kW 7,5 11 15 18,5 22 30
IP20/NEMA 1
MC LTP-B..| 0075-603-4-00 | 0110-603-4-00 | 0150-603-4-00 - - -
Objednaci Gislo| 18410855 18410863 18410871 - - -
IP66/NEMA 4X IP55/NEMA 12K
MC LTP-B..| 0075-603-4-10 | 0110-603-4-10 | 0150-603-4-10 | 0185-603-4-10 | 0220-603-4-10 | 0300-603-4-10
Objednaci Cislo| 18251951 18252028 18252052 18410898 18252109 18252133
VSTUP
Sitové jmenovité napéti U, | V 3 x AC 500 — 600 £10 %
podle EN 50160
Sitova frekvence fg; Hz 50/60 +5 %
Doporuceny prifez mm? 2,5 4 6 10 14
sitovych kabeld AWG 14 12 10 8 6
Sitové pojistky A 20 25/ (30)" 35 40/ (45)" 50/ (60)" 63/ (70)"
Jmenovity vstupni proud A 14,4 20,6 26,7 34 41,2 49,5
VYSTUP
Doporuceny vykon motoru kW 7,5 11 15 18,5 22 30
HP 10 15 20 25 30 40

Vystupni napéti U g V 3 x 20— Uy,
Vystupni proud A 12 17 22 28 34 43
Frekvence PWM kHz 2/4/6/8/12
Rozsah otacek ot./min -30000 — 0 — +30000
Maximalni vystupni frekven-| Hz 500
ce
Prafez kabelt motoru mm? 2,5 4 6 10 14
Cu75C AWG 14 12 10 8 6
Max. délka stinénych m 100
kabelll motoru
Max. délka nestinénych 150
kabelt motoru
VSEOBECNE
Konstrukéni velikost 3 3/42 4
Jmenovity ztratovy vykon 10 10/16,7? 16,7
24V
Jmenovity ztratovy vykon 225 330 450 555 660 900
vykonova ¢ast
Minimalni hodnota brzdové-| Q 39 22
ho odporu
Maximalni prifez svorek mm? 10 10/ 16 16
zafizeni AWG 8 8/62 6
Maximalni prarez Fidicich mm? 0,05-25
svorek AWG 30-12

1) Doporucené hodnoty pro shodu dle UL v zavorkach

2) kryt IP20: Konstrukéni velikost 3 / kryt IP55: Konstrukéni velikost 4

Navod k obsluze — MOVITRAC® LTP-B

10



10

Technické udaje

Technické udaje

Vykon 37 — 110 kW

MOVITRAC® LTP-B - tfida filtrd EMC 0 podle EN 61800-3

Vykon v kW 37 45 55 75 90 110
IP55/NEMA 12K
MC LTP-B..| 0370-603-4-10 | 0450-603-4-10 | 0550-603-4-10 | 0750-603-4-10 | 0900-603-4-10 | 1100-603-4-10
Objednaci ¢islo| 18410901 18252192 18252222 18252257 18252281 18410928
Sitové jmenovité napéti \ 3 x AC 500 — 600 +10 %
U, podle EN 50160
Sitova frekvence fg; Hz 50/60 +5 %
Doporuceny prafez mm? 25 35 50 70 95
Sllt’OV)llCh kabelu AWG 4 2 1 2/0 3/0
Sitové pojistky A 80 100 125/ (150)" 160/ (175)" 200
Jmenovity vstupni proud A 62,2 75,8 90,9 108,2 127,7 158,4
Doporu¢eny vykon motoru | kW 37 45 55 75 90 110
HP 50 60 75 100 125 150
Vystupni napéti Uy V 3 x 20 — Uy,
Vystupni proud A 54 65 78 | 105 130 | 150
Frekvence PWM kHz 2/4/6/8/12 2/416/8 2/416
Rozsah otacek ot./min -30000 — 0 — +30000
Maximalni vystupni frek- Hz 500
vence
Priifez kabel( motoru mm? 25 35 50 70 95
Cu75C AWG 4 2 1 2/0 3/0
Max. délka stinénych m 100
kabelt motoru
Max. délka nestinénych 150
kabell motoru
Konstrukéni velikost 5 6
Jmenovity ztratovy vykon W 19,8 31,1
24V
Jmenovity ztratovy vykon w 1110 1350 1650 2250 2700 3300
vykonova ¢ast
Minimalni hodnota brz- Q 22 12 6
dového odporu
Maximalni prafez svorek mm? 35 Cep M10 s matici, max. 95 mm?
zafizeni Pfipojka brzdového odporu M8 max. 70 mm?
Lisovaci kabelové oko DIN 46235
AWG 2 -

Maximalni prafez Fidicich | mm? 0,05-2,5
svorek AWG 3012

1) Doporucené hodnoty pro shodu dle UL v zavorkach

Navod k obsluze — MOVITRAC® LTP-B
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Technické udaje

Rozsah vstupnich napéti

10.4 Rozsah vstupnich napéti
MéniCe jsou koncipovany podle daného modelu a jmenovitého vykonu pro pfimé
pfipojeni k nasledujicim zdrojim napéti:

MOVITRAC® LTP-B
Jmenovité napéti UN Vykon Zpusob Jmenovita frekvence
podie EN 50160 pripojeni
200-240V+10 % 0,75 -2,2 kW 1fazové* 50-60Hz£5%
200-240V +10 % vSechna 3fazové
380-480V £10 %
500-600V £10 %
Pristroje pfipojené k 3fazové siti jsou dimenzovany na maximalni asymetrii sité¢ 3 %
mezi fazemi. Pro napajeci sité s asymetrii sité pfes 3 % (obvykle v Indii a ¢astech ob-
lasti Asie-Tichomoti véetné Ciny) doporuéuje SEW-EURODRIVE pouziti vstupnich tlu-
mivek.
UPOZORNENI
i * Rovnéz je mozné pfipojit jednofazovy ménic na 2 faze tfifazové sité s napétim 200

—-240 V.

10.5 Pretizitelnost

Méni¢ dodava trvaly vystupni proud 100 %.

Ménice

Pretizitelnost zalozena na jmenovitém proudu 60 sekund 2 sekundy
ménice

MOVITRAC® LTP-B 150 % 175 %
Motory

Pretizitelnost spocivajici ve jmenovitém 60 sekund 2 sekundy
proudu motoru

Asynchronni motory 150 % 175 %
Synchronni motory 200 % 250 %"
1) Pouze 200 % pro ménice s 5,5 kW.

Pretizitelnost spocivajici ve jmenovitém 60 sekund 2 sekundy
proudu motoru

MGF..2-DSM s MC LTP-B 0015-5A3-4-xx 200 % 220 %
MGF..4-DSM s MC LTP-B 0022-5A3-4-xx 190 % 220 %
MGF..4/XT-DSM" s MC LTP-B 0040-5A3-4-xx %" %"

1) Pripravuje se.

Navod k obsluze — MOVITRAC® LTP-B




1 Technické udaje
Varianty krytu a rozméry

10.6  Varianty krytu a rozméry

10.6.1 Varianty krytu
Ménic€ je k dostani v nasledujicich variantach krytu:
* Kryt IP20/NEMA 1 pro pouziti ve spinacich skfinich
*  Kryt IP55/NEMA 12K
*  Kryt IP66/NEMA 4X

Kryt se stupném ochrany IP55 / NEMA 12K a IP66 / NEMA-4X chrani pfed vihkosti
a prachem. To dovoluje provoz ménicl za tézkych podminek ve vnitfnich prostorach.
Funkce ménicl jsou stejné.

192  Navod k obsluze - MOVITRAC® LTP-B
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10.6.2 Rozméry
Ménic se stupném ochrany IP20/NEMA 1

Varianty krytu a rozméry

Zde zobrazeny kryt maji nasledujici ménice:

Jmenovité napéti sité

Vykon ménice

230V 0,75 -5,5 kW
400V 0,75 - 11 kW
575V 0,75 - 15 kW

Technické udaje

9007204020723723

Rozmér 230 V: 0,75-2,2 kW [230 V: 3-5,5 kW
400 V:0,75-4 kW 400 V: 5,5—-11 kW
575V: 0,75 - 5,5 kW | 575 V: 7,56 — 15 kW

Vyska (A) mm 221 261

Sitka (B) mm 110 131

Hloubka (C) mm 185 205

Hmotnost kg 1,8 3.5

a mm 63,0 80,0

b mm 209 247

c mm 23 25,5

d mm 7,00 7,75

Doporucena velikost Sroubt 4 x M4

Navod k obsluze — MOVITRAC® LTP-B
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1 Technické udaje
Varianty krytu a rozméry

10.6.3 Rozméry
Ménice se stupném ochrany IP66/NEMA 4X

Zde zobrazeny kryt maji nasledujici ménice:

Jmenovité napéti sité Vykon ménice
230V 0,75 -4 kW
400 V 0,75-7,5 kW
575V 0,75 - 11 kW
C olie a . c . B B .
v‘ i 9
s [
L
a <
$ & -OV ! |
i
9007204021711243
Rozmér 230V: 0,75-2,2 kW |230V:3-4 kW
400 V: 0,75 - 4 kW 400 V: 5,5-7,5 kW
575V:0,75-55kW |575V:7,5-11 kW
Vyska (A) mm 257 310
Sitka (B) mm 188 211
Hloubka (C) mm 239 270
Hmotnost kg 4,8 7,3
a mm 178 200
b mm 200 252
c mm 5 55
d mm 28,5 29
Doporucena velikost Sroubt 4 x M4

Navod k obsluze — MOVITRAC® LTP-B
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Ménice se stupném ochrany IP55/NEMA 12K

Zde zobrazeny kryt maji nasledujici ménice:

Jmenovité napéti sité Vykon ménice
230V 55 —-75kW
400 V 11 - 160 kW
575V 15 - 110 kW

A & U U @ =

000
Q
L = =

‘OV _ﬁ L - lllllrlll\

A a C

Technické udaje
Varianty krytu a rozméry

=)
1|
=

o]
o}
Bl
<!
=)

[0}
(O3

A

Rozmér 230V:55-11kW |230V:15-18,5kW |230V:22-45kW |230V:55-75kW
400 V: 11 — 22 kW 400V:30-37kW |400V:45-90kW |400V:110-160
575V:15-30 kW | 575V:37-45kW |575V: 55-110 kW KW

Vyska (A) | mm 450 540 865 1280

Sitka (B) mm 171 235 330 330

Hloubka mm 235 268 335 365

(C)

Hmotnost kg 11,5 22,5 47 80

a mm 110 175 200 200

b mm 423 520 840 1255

c mm 61 60 130 130

d mm 8 8 10 10

Doporucena veli- 4 x M8 4 x M10

kost Sroub

Navod k obsluze — MOVITRAC® LTP-B
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1 Technické udaje
Ochranna funkce

10.7 Ochranna funkce

* Vystupni zkrat, faze-faze, faze-uzemnéni
*  Vystupni nadproud
* Ochrana proti pfetizeni
— Ménic¢ pasobi na pretiZeni, jak je popsano v kapitole "PretiZitelnost" (— & 191).
* Chyba prepéti
— Nastaveno na 123 % maximalniho jmenovitého sitového napéti ménice.
*  Chyba podpéti
» Chyba pfi nadmérné teploté
» Chyba pfi nedostatecné teploté
— P¥i teploté pod -10 °C se ménic vypina.
* Vypadek sitovych fazi

— Be&zici ménic se vypne, jestliZze jedna faze tfifadzové sité€ vypadne na déle nez
15 sekund.

» Tepelna ochrana motoru proti pfetizeni podle NEC (National Electrical Code, US)
*  Vyhodnoceni TF, TH, KTY84 a PT1000

196  Navod k obsluze - MOVITRAC® LTP-B
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11.1

11.1.1

11.1.2

Funkéni bezpeénost (STO) 1 1

Integrovana bezpec&nostni technika

Funkéni bezpecénost (STO)

Vyraz "Bezpeéné odpojeny moment" bude v dalSim textu tohoto odstavce zkracen na
"STO" (Safe Torque Off).

Integrovana bezpeénostni technika

Dale popsana bezpecnostni technika frekvenéniho ménice MOVITRAC® LTP-B byla
vyvinuta a odzkou$ena podle nasledujicich bezpecnostnich pozadavku:

Zakladni normy Bezpecnostni trida
EN 61800-5-2:2007 SIL 2

EN ISO 13849-1:2006 PL d

EN 61508:2010 ¢ast 1 -7 SIL 2

EN 60204-1:2006 kategorie zastaveni 0
EN 62061:2005 SILCL2

Certifikace STO byla provedena u TUV Rheinland. Certifikace je platna pouze pro
pfistroje s natisténym logem TUV na typovém &titku. O kopie certifikatu si miZete za-
zadat u SEW-EURODRIVE.

Bezpeény stav

Pro bezpecénostné orientované pouziti frekvenéniho ménice MOVITRAC® LTP-B je ja-
ko bezpecny stav stanoven odpojeny kroutici moment. Na tom spociva zakladni bez-
pecnostni koncepce.

Bezpecnostni koncepce

» Potencialni ohrozeni stroje musi byt v pfipadé nebezpeci odstranéna co nejrych-
leji. Pro nebezpelné pohyby je bezpeénym stavem zpravidla zastaveni soucasné
se znemoznénim opétovného rozbéhu.

* Funkce STO je k dispozici nezavisle na druhu provozu nebo nastavenych para-
metrech.

* Frekvenéni méni¢ ma moznost pfipojeni externiho pfistroje s bezpecnostnim spi-
nacim zafizenim. Tento pfistroj sepne pfi uvedeni pfipojeného povelového Fidiciho
pfistroje do Cinnosti (napf. tlacitko nouzového zastaveni s funkci blokovani) funkci
STO do aktivniho stavu. Motor dobéhne a nachazi se nyni ve stavu "Safe Torque
Off".

» 'V pfipadé aktivniho STO se zabrani tomu, aby frekvenéni méni¢ pfevedl na motor
toCivé pole vytvarejici kroutici moment.

Princip funkce bezpeéného odpojeni (STO)

Funkce bezpecného odpojeni zablokuje vykonovy stupen frekvenéniho ménice. Tak
se zabrani tomu, aby frekvencni méni¢ preved| na motor tocivé pole vytvarejici krouti-
ci moment. Motor dobé&hne.

Opétovné nabé&hnuti motoru je mozné teprve tehdy, jestlize:

* Mezi STO+ a STO- je napéti 24 V, jak je popsano v kapitole "Pfehled signalnich
svorek".

» Jsou potvrzena vSechna chybova hlaseni.

Navod k obsluze - MOVITRAC®LTP-B = | 97/
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Funkéni bezpeénost (STO)
Integrovana bezpecnostni technika

PFi pouziti funkce STO existuje moznost integrace pohonu do bezpeénostniho sys-
tému tak, zZe funkce "bezpecné odpojeny moment" musi byt zcela spinéna.

PFi aktivni funkci STO je nadbyte¢né pouziti elektromechanickych jistiCcd s automa-
tickymi pomocnymi kontakty pro realizaci bezpe¢nostnich funkci.

Funkce "bezpeéné odpojeny moment"

jde

fde

UPOZORNENI

Funkce STO nezabranuje frekvenénimu ménici provést neotekavany restart. Jakmile
vstupy STO obdrzi platny signal, je mozné (v zavislosti na nastavenych paramet-
rech), ze dojde k automatickému restartu. Z tohoto ddvodu nesmi byt tato funkce
pouzita k provadéni kratkodobych neelektrickych praci (jako je napf. Cisténi nebo
udrzba).

Funkce STO, integrovana do frekvenéniho ménice, spliuje definici "bezpecné odpo-
jeny moment" podle IEC 61800-5-2:2007.

Funkce STO odpovida nekontrolovanému zastaveni podle kategorie 0 (nouzové vy-
pnuti) IEC 60204-1. Je-li funkce STO aktivovana, motor dobéhne. Tato metoda zasta-
veni musi souhlasit se systémem, ktery pohani motor.

Funkce STO je uznavana jako metoda odolna proti chybam dokonce i v pfipadé, kdy
signal STO neni k dispozici a v pohonu se vyskytuje jedna samotna porucha. Frek-
venéni ménic je odzkouseny podle uvedenych bezpeénostnich standardu:

SIL PFH, SFF Predpokladana
Bezpecnostni| Pravdépodobnost nebezpec- Podil bezpec- Zivotnost
uroven in- nych vypadkt za hod. nych chyb
tegrity
EN 61800-5-2 2 1,23 x10° 1/h 50 % 20 let
(0,12 % SIL 2)
PL CCF (%)

vykonovy stupen Vypadek v dusledku spolecné priciny

EN ISO 13849-1 PLd 1
SILCL

EN 62061 SILCL 2

Upozornéni: VySe uvedené hodnoty nebudou dosazeny, jestlize je frekvenéni ménic
instalovan v prostfedi, jehoz mezni hodnoty lezi mimo rozsah hodnot uvedenych
v kapitole "Okolni podminky" (— B 176).

UPOZORNENI

PFi nékterych aplikacich jsou zapotfebi dodatecna opatfeni pro spinéni pozadavku na
bezpecnostni funkci systému. Funkce STO nenabizi motorovou brzdu. V pfipadg, Ze
je motorova brzda zapotfebi, musi byt pouzito zpomalené bezpecnostni relé a/nebo
mechanické brzdné zafizeni nebo obdobna metoda. Musi byt stanoveno, jaka
ochranna funkce bude pfi brzdéni zapotfebi. Ovladani brzdy frekvenénim ménicem
neni z bezpecnostné technického hlediska posouzeno a nemuze byt bez doplfiujicich
opatfeni pouzito k bezpe&nému Fizeni brzdy.

198 Navod k obsluze - MOVITRAC® LTP-B
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Funkéni bezpeénost (STO)
Integrovana bezpec&nostni technika

Bezpecénostni funkce
Funkci STO zobrazuje nasledujici vyobrazeni:

A |

\%
2463228171
v rychlost
t Cas
t, okamzik, ve kterém je funkce STO ak-
tivovana
rozsah odpojeni
Stav a diagnostika STO
Displej frekvenc- Displej frekvenéniho ménice "Inhibit": Funkce STO je aktivni na zakladé pfipojenych
niho ménice signalti na bezpecnostnich vstupech. Je-li frekvenéni méni¢ zarovefi v chybovém

stavu, zobrazuje se namisto "Inhibit" pfisluSné chybové hlaseni.
Displej frekvenéniho ménice "STo-F": Viz kapitola "Chybové kody" (— E 87).

Vystupni relé Relé frekvenéniho méniCe 1: Pfepne-li se P2-15 na "9", rozepne relé kontakt, je-li

frekvenéniho mé-  funkce STO aktivni.

nice Relé frekvenéniho ménide 2: Piepne-li se P2-18 na "9", rozepne relé kontakt, je-li
funkce STO aktivni.

Doby reakce funkce STO

Celkova doba reakce je ¢as od bezpecnostné relevantni udalosti, ktera se vyskytne na
komponentach systému (kone¢ny soucet), az do okamziku bezpecného stavu (ka-
tegorie zastaveni 0 podle IEC 60204-1).

Doba reakce Popis

<1ms Od ¢asového okamziku,

+ od kterého jiz vstupy STO nejsou napajeny

Az do ¢asového okamziku,

» ve kterém jiz motor negeneruje zadny kroutici moment.

<20 ms Od ¢asového okamziku,

» od kterého jiz vstupy STO nejsou napajeny
Az do €asového okamziku,

» ve kterém se méni stav kontroly STO.

<20 ms Od rozpoznani

» chyby v elektrickém obvodu STO

Az do signalizace

» chyby na displeji frekvenéniho ménic¢e nebo binarniho vystupu.

Stav: "Chyba na frekvenénim ménici"

Navod k obsluze — MOVITRAC® LTP-B
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Funkéni bezpeénost (STO)
Integrovana bezpecnostni technika

11.1.3

Omezeni

fde

a4 VAROVANI

Bezpecnostni koncepce je vhodna pouze k provadéni mechanickych praci na po-
hanénych zafizenich / strojnich soucastech.

PFi vypnuti signalu STO je v meziobvodu frekvenéniho ménice i nadale sitové na-

péti.

» V pfipadé praci na elektrickych soucastech hnaciho systému odpojte napajeci
napéti pomoci vhodného vypinaciho zafizeni a zajistéte jej proti neumysinému
pfipojeni napajeciho napéti.

* Funkce STO nezabrafiuje neo¢ekavanému opétovnému rozbéhu. Jakmile obdrzi
vstupy STO pfislusny signal, mize dojit k automatickému opétovnému rozbéhu.
Funkce STO nesmi byt pouzita pro udrzbu a opravy.

Funkce STO nenabizi motorovou brzdu. Mozny dob&h motoru nesmi vést k dalSi-
mu ohroZeni. Toto musi byt vzato v Uvahu pfi posuzovani rizik zafizeni / stroje
a zabezpeleno pfip. bezpecnostné-technickymi doplfikovymi opatfenimi (napf.

bezpelnostnim brzdovym systémem).

U bezpec&nostnich funkci pro danou aplikaci, které vyzaduji aktivni zpomaleni (brz-
déni) nebezpecnych pohybl, nemlze byt instalovan frekvenéni méni¢ samotny,

bez doplriujiciho brzdového systémul!

Pfi provozu permanentné buzenych motord mlze ve velmi vyjimeéném pfFipadé
vicenasobné chyby na vystupnim stupni dojit k rotaci rotoru o 180°/p (p = pocet

polovych dvojic).

UPOZORNENI

PFi bezpe&nostné orientovaném odpojeni napéjevciho napéti 24 V(DC) na svorce 12
(STO je aktivovan) dojde vzdy k pfitahu brzdy. Rizeni brzdy ve frekvenénim ménici
neni bezpe&nostné orientované.

2  Navod k obsluze - MOVITRAC® LTP-B
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11.2

11.2.1

11.2.2

Funkéni bezpeénost (STO)
Bezpecnostné technické podminky

Bezpeénostné technické podminky

Predpokladem bezpecného provozu je korektni zapojeni bezpecénostnich funkci frek-
venéniho méni¢e do nadfazené bezpecnostni funkce vztahujici se k dané aplikaci.
V kazdém pfipadé musi vyrobce zafizeni/stroje vypracovat typické posouzeni rizik pro
zafizeni/stroj a vzit v ivahu pouziti hnaciho systému s frekvenénim ménicem.

Odpovédnost za shodu zafizeni nebo stroje s platnymi bezpe€nostnimi ustanovenimi
ma vyrobce zafizeni nebo stroje a provozovatel.

Pripustné pristroje:
V8echny pouzitelné méni¢e MOVITRAC® LTP-B jsou vybavené funkci STO.

PFi instalaci a provozu frekvenéniho ménice v bezpecnostné orientovanych aplikacich
jsou striktné pfedepsany nasledujici pozadavky.

Pozadavek na uskladnéni

Aby nemohlo dojit k nahodnym poskozenim, doporucuje SEW-EURODRIVE ponechat
méni¢ az do doby jeho pouziti v originalnim obalu. Misto uskladnéni musi byt suché
a Cisté. Teplotni rozsah v misté uskladnéni musi byt mezi -40 °C az +60 °C.

Pozadavky na instalaci

POZOR

Elektrické zapojeni STO musi byt chranéné proti nahodnym zkratim nebo cizim
vliviim, které by mohly vést k vypadku vstupniho signalu STO.

Kromé predpisi pro zapojeni obvodu STO musi byt dodrzen také odstavec
"Elektromagneticka kompatibilita" (— B 38).

Zasadné doporucujeme pouziti odstinénych kroucenych dvojlinek.
PoZadavky:

* BezpecCnostné orientované napajeci napéti 24 V DC musi byt odrusené
a polozené nasledujicim zpusobem:

— Stinéna vedeni, trvale (pevné) instalovana mimo elektricky montazni prostor
a chranéna proti vnéjSimu poskozeni nebo provedeni rovhocennych opatfeni.

— Uvnitf montazniho prostoru mohou byt ulozeny jednotlivé Zily.
— Musi byt dodrzovany aktualné platné pfedpisy pro pouZiti.

* Bezpodminecné dbejte na to, Ze stinéni bezpe€nostné orientovaného napajeciho
vedeni 24 V DC musi byt uloZzena oboustranné.

* Energeticka vedeni a bezpecnostné orientované fidici kabely musi byt ulozeny od-
délené.

» V kazdém pfipadé musi byt zajiSténo, Zze na bezpecnostné orientovane fidici kabe-
ly nebude zavleCené napéti.

» Technika zapojeni musi odpovidat normé& EN 60204-1.

*  Smi byt pouzity jen uzemnéné zdroje napéti s bezpec¢nym oddélenim (PELV) pod-
le VDEO100 a EN 60204-1. Pfi jedné jediné chybé pfitom nesmi napéti mezi vystu-
py nebo mezi libovolnym vystupem a uzemnénymi ¢astmi pfekrocit stejnosmérné
napéti 60 V.

11
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Funkéni bezpeénost (STO)
Bezpecnostné technické podminky

Bezpec€nostné orientované napajeci napéti 24 V DC nesmi byt pouzité pro zpétna
hlaseni.

Pro napajeni vstupu 24 V STO mi{ze byt pouzito bud externi napajeni 24 V, nebo
interni napajeni ménice 24 V. Pouzije-li se externi zdroj napéti, nesmi délka jeho
vedeni k ménici prekrogit 25 metra.

— Jmenovité napéti: DC 24 V

— STO Logic high: DC 18 — 30 V (Safe torque off in standby)

— Maximalni odbér proudu: 100 mA

PFi planovani instalace je nutné zohlednit technické udaje frekvenéniho ménice.

Pfi dimenzovani bezpe€nostnich obvodi musi byt zavazné dodrzeny specifické
hodnoty pro bezpecnostni komponenty.

Frekvenéni ménice se stupné&m ochrany IP20 museji byt instalovany v prostfedi se
stupném znedisténi 1 nebo 2 ve spinaci skiini IP54 (minimalni poZadavky).

Spojeni bezpecného napéti 24 V mezi bezpecnostnim spinacim zafizenim a vstu-
pem STO+ musi byt provedené tak, aby nemohlo dojit k chybé.

Predpoklad typu poruchy "Zkrat mezi 2 libovolnymi vodi¢i" muze byt vylou¢en pod-

le EN ISO 13849-2: 2008 za nasledujicich pfedpokladu.

Vodice jsou:

— Trvale (pevné) ulozené a chranéné pied vnéjSim poskozenim (napf. ulozenim
v kabelovém kanalu, pancéfové trubce)

— Ulozené v rozdilnych plastovych vedenich uvnitf elektrického montazniho
prostoru za pfedpokladu, Ze jak vedeni, tak také montazni prostor budou odpo-
vidat pfislusnym pozadavk(im, viz norma EN 60204-1.

— jednotlivé chranéné spojenim se zemi.

Pfedpoklad typu poruchy "Zkrat mezi jednim libovolnym vodi¢em a jednim ne-
chranénym vodivym dilem nebo uzemnénim nebo spojem ochranného vodice"
muZze byt vylou€en za nasledujicich pfedpokladi:

— Zkraty mezi vodi¢em a kazdym nechranénym vodivym dilem uvniti montazniho
prostoru.

2()2  Navod k obsluze — MOVITRAG® LTP-B
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Funkéni bezpeénost (STO) 1 1

Bezpecnostné technické podminky

11.2.3 Pozadavky na externi bezpec¢nostni fizeni

7 6]
\'\l\
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1
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(4]
[3]
(6]

]
;

[8]
18014400103440907

bezpe&nostni spinaci zafizeni s certifikaci

napajeci napéti 24 V(DC)

jisti¢e odpovidajici udajum vyrobce bezpecnostniho spinaciho zafizeni
bezpelnostné orientované napéjeci napéti 24 V(DC)

resetovaci tlacitko pro manualni reset

certifikovany spinaci prvek pro nouzové zastaveni

Alternativné k bezpecénostnimu Fizeni muze byt instalovano také bezpecnostni spinaci
zafizeni. Analogicky plati nasledujici pozadavky.

Bezpeclnostni fizeni a vSechny dalSi bezpe&nostné orientované dil€i systémy musi
byt certifikované nejméné pro tu bezpecnostni tfidu, kterd je pozadovana v cel-
kovém systému pro bezpecnostni funkci tykajici se dané aplikace.

Nasledujici tabulka ukazuje pfiklad potfebné bezpecnostni tfidy pro bezpeénostni
fizeni:

Aplikace Pozadavky na bezpecénostni fizeni
Performance Level d podle EN ISO Performance Level d podle EN ISO
13849-1 13849-1

SIL 2 podle EN 61508

Elektrické zapojeni bezpecnostnich Fizeni musi byt vhodné pro poZzadovanou bez-
pecnostni tfidu (viz dokumentace vyrobce).

— V odpojeném stavu se na napajecim vedeni nesmi vyskytovat Zadné testovaci
impulzy.

Pfi dimenzovani zapojeni musi byt zavazné dodrzeny specifické hodnoty pro bez-
pecnostni fizeni.

Navod k obsluze - MOVITRAC® LTP-B | ()3
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Funkéni bezpeénost (STO)
Bezpecnostné technické podminky

11.2.4

11.2.5

11.2.6

fde

» Spinaci schopnost bezpecnostnich spinacich zafizeni nebo reléovych vystupl
bezpelnostniho Fizeni musi odpovidat pfinejmenSim maximalné pfipustnému,
omezenému vystupnimu proudu napajeciho napéti 24 V.

Musi byt dodrzeny pokyny vyrobce tykajici se pfipustného zatizeni kontaktl a pfi-
padnych potfebnych jisténi pro bezpecnostni kontakty. Nejsou-li zde k dispozici
zadné pokyny vyrobce, zajisti se kontakty 0,6nasobkem jmenovité hodnoty vyrob-
cem udaného maximalniho zatizeni kontaktd.

* Aby bylo mozné zarucit ochranu pfed neoCekavanym opétovnym rozbéhem podle
EN 1037, musi byt bezpecny Fidici systém koncipovan a pfipojen tak, aby navrat
ovladaciho pfistroje do klidové polohy nemohl sam vést k zadnému opétovnému
rozbéhu. To znamena, Ze k opétovnému rozbéhu muze dojit pouze po manualnim
resetovani bezpecnostniho obvodu.

UPOZORNENI

Rizeni vstupti STO pulznimi signaly, jako napf. samotestujicimi digitalnimi vystupy
bezpec&nostnich fizeni, neni mozné.

Pozadavky na bezpeé&nostni spinaci zafizeni

Pozadavky vyrobcl bezpe€nostnich spinacich zafizeni, napf. ohledné jisténi vy-
stupnich kontakt proti slepeni nebo jinych bezpecénostnich komponentl, musi byt
presné dodrzeny. Pro pokladku kabell plati zakladni pozadavky tak, jak jsou popsany
v tomto vytisku.

Musi byt dodrzena dalSi upozornéni vyrobce bezpecnostniho spinaciho zafizeni,
pouzitého v daném pfipadé.

Prisludné bezpelnostni spinaci zafizeni zvolte tak, aby vykazovalo nejméné stejné
bezpelnostni standardy jako poZadovana PL / SIL aplikace.

Minimalni pozadavky SIL2 nebo PLd SC3 nebo vyssi tfidy

(s Fizenymi kontakty).

Pocet vystupnich kontaktu 2 nezavislé
Jmenovité spinaci napéti 30V DC
Spinaci proud 100 mA

Pozadavky na uvedeni do provozu

» Jako dukaz realizovanych bezpecnostnich funkci musi byt po uspéSném uvedeni
do provozu provedena zkouska a dokumentace bezpecnostnich funkci (validace).

Pfi tom musi byt zohlednéna omezeni tykajici se bezpecfnostnich funkci podle
Kapitoly "Omezeni" (— 200). Bezpecnostné neorientované dily a soucasti,
ovliviujici vysledek validaéni zkousky (napf. motorova brzda), musi byt v pfipadé
potfeby vyfazeny z provozu.

*  Pro pouziti ménite MOVITRAC® LTP-B v bezpeénostné orientovanych aplikacich
musi byt zasadné provedeny a zaprotokolovany zkousky uvedeni odpojovaciho
zafizeni do provozu a kontrola spravnosti elektrického zapojeni.

Pozadavky na provoz

* Provoz je pfipustny jen ve specifikovanych mezich datovych listd. To plati jak pro
externi bezpeénostni Fizeni, tak také pro ménite MOVITRAC® LTP-B a pfipustné
dopliky.

24 Navod k obsluze - MOVITRAC® LTP-B
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Funkéni bezpeénost (STO)
Bezpecnostné technické podminky

» Ventilatory se musi volné otacet. Chladici t€lesa udrzujte v Cistoté a bez prachu.

* Montazni prostor, ve kterém je méni¢ namontovan, nesmi byt prasny a obsahovat
kondenzovanou vodu. Pravidelné kontrolujte bezvadnou funkci ventilatoru a filtru
ventilatoru.

» Pravidelné musi byt kontrolovana veskera elektricka spojeni a spravny utahovaci
moment svorek.

» Kontrolujte pfipadna poskozeni vykonového kabelu vlivem tepla.

Testovani funkce STO

Udrzba funkce STO

Pokazdé pred uvedenim systému do provozu zkontrolujte spravny princip funkce STO
nasledujicimi testy. Zohlednéte pfi tom nastaveny zdroj uvolnéni podle nastaveni
v P1-15.

* 1. Vychozi situace:
Frekvencni méni¢ neni uvolnén, takze motor je v klidovém stavu.
— Vstupy STO jiz nejsou napajeny (displej frekvenéniho ménice ukazuje "Inhibit").

— Uvolnéte frekvencni meéni¢. Protoze vstupy STO nejsou dale napajeny, zob-
razuje i nadale displej frekvenéniho ménice "Inhibit".

» 2. Vychozi situace:
Frekvenéni ménic je uvolnén. Motor se toci.
— Odpojte napéti od vstupt STO.

— Zkontrolujte, zda displej frekvenéniho ménice signalizuje "Inhibit", motor se za-
stavi a provoz probiha podle odstavcu "Princip funkce bezpecného odpojeni
(STO)" (— B 197) a "Stav STO a diagnostiky." (— B 199)

V pravidelnych intervalech kontrolujte bezvadnou €innost bezpecnostnich funkci (nej-
méné jednou ro¢né). Kontrolni intervaly musi byt stanoveny podle posouzeni rizik.

Dale kontrolujte neporusenost funkce STO po kazdé zméné bezpecnostniho systému
nebo po provedené udrzbé.

Vyskytnou-li se chybova hlaSeni, podivejte se na jejich vyznam v odstavci "Servis
a chybové kody." (— B 109)

11
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Funkéni bezpeénost (STO)

Varianty montaze

11.3  Varianty montaze

11.3.1 VSeobecné pokyny

Zasadné plati, Ze vSechny varianty pfipojeni uvedené v této dokumentaci jsou pfi-
pustné, jestlize je splnéna zakladni bezpe&nostni koncepce. To znamena, Ze za vSech
okolnosti musi byt zajisténo, aby k sepnuti bezpecénostnich vstupt 24 V(DC) doslo po-
moci externiho bezpefnostniho spinaciho zafizeni nebo bezpecénostniho Fizeni
a nemohlo tak dojit k samovolnému opé&tovnému rozbé&hu.

Zakladni volbé, instalaci a pouziti bezpe€nostnich soudasti, jako napf. bezpe&nostni-
ho spinaciho zafizeni, spinae nouzového zastaveni apod. a pfipustnych variant
pfipojeni, jsou nadfazeny vSechny bezpe&nostné technické podminky v kapitolach 2, 3
a 4 tohoto vytisku, které musi byt spinény.

Schémata zapojeni jsou principy zapojeni, které se omezuji vyhradné na to, aby
ukazaly bezpec€nostni funkce s pfisluSnymi potfebnymi komponenty. Kvdli lepsi
pfehlednosti nejsou zobrazena takova technicka spinaci opatfeni, ktera musi byt
zpravidla realizovana dodatecné, aby vytvofila napf. ochranu pfed nebezpecnym do-
tykem, reagovala na prepéti a podpéti, zjiStovala chyby v izolaci, zemni spojeni
a zkraty napf. na externé ulozenych vedenich nebo zaru€ovala potfebnou odolnost
proti ruSeni elektromagnetickymi vlivy.

Pfipojeni na MOVITRAC® LTP-B

Na nasledujicim obrazku je uveden pfehled signalnich svorek.
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Funkéni bezpeénost (STO)
Varianty montaze

11.3.2  Dilci odpojeni
STO podie PL d (EN ISO 13849-1)
Postup je nasleduijici:
*  Vstup 12 STO se odpoji.
*  Motor dobéhne, pokud nebude k dispozici zadna brzda.

STO — Safe Torque Off (EN 61800-5-2)
A

\

v

18014406471159051
*  Bezpecnostni vstup (svorka 12)
n Otacky
UPOZORNENI
i Znazornéna odpojeni STO se mohou pouzit do PL d podle EN ISO 13849-1

s pfihlédnutim ke kapitole "Pozadavek na bezpec€nostni spinaci zafizeni" (— B 204).

Binarni fizeni s bezpeénostnim spinacim zarizenim pfi externim napajeni 24 V

sit 24V Nadfazené fizeni
— nouz. zast. stop PLC
GND (. - (B T N [ out

hlavni svorky LTP-B

odezva nouzového
zastaveni

J 1 = uvolnéni
bezpeénostni C] reset 0 = stop
spinaci zafizeni &

|

o

o
e e =——1(@) sto-
[ [
R (13) sto-

36028805542448523
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1 1 Funkéni bezpeénost (STO)

Varianty montaze

Binarni Fizeni s bezpecnostnim spinacim zafizenim pfi vnitinim napajeni 24 V

sit +24V NadFazené fizeni
start | PLC

— nouz. zast. stop

eV } f-- N | out
4
hlavni svorky LTP-B
(D) 2av
odezva nouzového _ —
| . 1 = uvolnéni
zastaveni — _
J 0 = stop
bezpeé&nostni P reset :
spinaci zafizeni
pinaci zafizeni & :
°
°
@ ov
o
i N o >
T T @ STO +
\/ S W, )
L |—4 (13 sto-
36028805542458635

UPOZORNENI

U jednokanalového odpojeni je tfeba stanovit prfedpoklady urcitych typl poruch
a zvladnout to vylou€enim poruch. Vénujte pozornost kapitole "PoZadavek na
bezpecénostni spinaci zafizeni." (— B 204)

jde

SS1(c) podle PL d (EN I1SO 13849-1)
Postup je nasleduijici:
» Svorka 2 se odpoji, napf. pfi nouzovém zastaveni / nouzovém vypnuti.
» Béhem bezpecnostni doby t, snizi motor své otacky podél rampy az do zastaveni.

* Po uplynuti doby t, se svorka 12 bezpecnostniho vstupu odpoji. Bezpenostni do-
ba t,; se musi projektovat tak, aby se motor v této dobé zastavil.

S$S1(c) — Safe Stop 1 (EN 61800-5-2)

A
2* }
12** ‘ ‘ t
" 3\3 t
| t : t
18014407035653003
* Binarni vstup 1 (svorka 2)
> Bezpecnostni vstup (svorka 12)
n Otacky
UPOZORNENI

Znazornéna odpojeni SS1(c) se mohou pouzit do PL d podle EN ISO 13849-1
s pfihlédnutim ke kapitole "Pozadavek na bezpecnostni spinaci zafizeni" (— & 204).

jde
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Funkéni bezpeénost (STO) 1 1

Varianty montaze

Binarni Fizeni s bezpecnostnim spinacim zafizenim pfi externim napajeni 24 V

sit 24V Nadfazené fizeni

— nouz. zast. stop

GND (I_\/_ _ |___

start| PLC
IN \ ouT

hlavni svorky LTP-B

odezva nouzového
J zastaveni 1= uvolnani
bezpe&nostni S reset S 0 = stop
spinaci zafizeni & - °
It .
o
o
—t (@) ov
°
°
—— | 1@ sro-
[ [
e (13) sto-
27021606288081419

Binarni fizeni s bezpecnostnim spinacim zafizenim pfi vnitinim napajeni 24 V

j=de

i +24V Nadfazené Fizeni
— nouz. zast. PLC
(Y a | our
hlavni svorky LTP-B
() 2av
| odezva nouzového 1 = uvolnéni
zastaveni — 0= stop
bezpeénostni ‘*‘7) . reset .
spinaci zafizeni ¢|J 1 °
.
o
@ ov
°
X e W \ o
1 1
H H (12) sTo+
N\
L I— () sto-
27021606288091915

UPOZORNENI

U jednokanalového odpojeni je tfeba stanovit pfedpoklady uréitych typa poruch
a zvladnout to vylou€enim poruch. Vénujte pozornost kapitole "Pozadavek na
bezpecnostni spinaci zafizeni." (— B 204)
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1 1 Funkéni bezpeénost (STO)

Bezpecnostni charakteristické hodnoty

11.4 Bezpecénostni charakteristické hodnoty

Charakteristiky podle: EN 61800-5-2 EN ISO 13849-1 EN 62061
Klasifikace / zakladni SIL 2 PL d (Performance Level) SILCL 2
normy (Safety Integrity Level)

(Hodnota PFHd ) 1,23 x 10° 1/n

Doba trvani / Mission ti- 20 let, poté se musi komponenty nahradit novymi.

me

Interval kontrolniho tes- 20 let - 20 let
tu

Bezpeclny stav Odpojeni krouticiho momentu (STO)

Bezpecnostni funkce STO, SS1? podle EN 61800-5-2

1) Pravdépodobnost nebezpeéného vypadku za hodinu.
2) S vlastnim externim fizenim

11.5 Bezpecénostni kontakt signalni svorkovnice pro STO

MOVITRAC® LTP-B Svorka |Funkce |VSeobecné parametry elektroniky
Bezpelnostni kontakt 12 STO+ | Vstup DC +24 V, max. 100 mA, bezpec&nostni kontakt STO
13 STO- | Vztazny potencial pro vstup DC +24 V

Prifez pfivodnich vo- Jedna zila na svorku: 0,05-2,5 mm? (AWG 30-12).
dicl

Min. Typicky Max.
Rozsah vstupniho napéti DC 18V DC 24V DC 30V
Doba k uzavieni koncového stupné - - 1ms
Doba aZ do zobrazeni Inhibit (po- - - 20 ms
tlageni) na displeji pfi aktivnim STO
Doba ke stanoveni a zobrazeni chyby - - 20 ms
spinaci doby STO

UPOZORNENI

Rizeni vstuptl STO pulznimi signaly, jako napf. samotestujicimi digitalnimi vystupy
bezpecénostnich fizeni, neni mozné.

jde
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12

Prohlaseni o shodé 1 2

Prohlaseni o shodé

Prohlageni o shodé EU SEW

Preklad originalniho dokumentu 901790212/CS

SEW-EURODRIVE GmbH & Co. KG
Ernst-Blickle-StraRe 42, D-76646 Bruchsal

prohlasuje na vlastni odpovédnost shodu nasledujicich vyrobku

Frekvenéni méni¢ produktové rady MOVITRAC® LTP-B
podle
smérnice o strojnich zafizenich 2006/42/ES

(L 157, 09.06.2006, 24-86)

Zahrnuto je splnéni cil ochrany pro "Elektrické napajeni" podle pfilohy | €. 1.5.1 v souladu se smérnici pro nizké napéti
73/23/EHS — Poznamka: aktualné platna je 2014/35/EU (od 20.4.2016).

smérnice o elektromagnetické kompatibilité 2014/30/EU 4)
(L 96, 29.03.2014, 79-106)

Smérnice RoHS 2011/65/ES
(L 174, 01.07.2011, 88-110)

pouzité harmonizované normy: CSN EN 61800-5-1:2007

EN 61800-3:2004/A1:2012
EN 61800-5-2:2007
EN 50581:2012

4) Uvedené vyrobky nejsou ve smyslu smérnice o elektromagnetické kompatibilité samostatné provozovatelné vyrobky. Ve smyslu
elektromagnetické kompatibility Ize tyto vyrobky posuzovat teprve po pfipojeni do celého systému. Posouzeni vyrobku bylo
dolozeno v typickém uspofadani zafizeni.

Bruchsal 7.7.2016

Misto Datum Johann Soder
Technicky feditel a) b)

a) Osoba zmocnéna pro vystaveni tohoto prohlaseni jménem vyrobce
b) Osoba odpovédna za zpracovani technické dokumentace s adresou shodnou s vyrobcem

Navod k obsluze - MOVITRAC® LTP-B 7 1
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Dolozeni bezpec&nostnich funkci ....................... 204
Doplfikova Karta .........cccceeeeeieiiiiiiiiiiiiieeeeii, 27
E
Elektricka instalace..........ccccoooii s 23
Pred instalaci.......cccccceeeeeeeiiciiiiiiiieeeee e 23
Elektrické pfipojent ..., 13
Elektromagneticka kompatibilita..................c....... 38
Odolnost proti ruSeni........cccceeeeeeeeeiiienin. 38
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Provoz v siti TN s jistiCem svodového proudu

(IP20).ceie et 27
Vyzafovani rusivych signall............c.c..ccec...... 38
Externi bezpecnostni Fizeni................c.oo 203
F
Funkce bezpeé&ného odpojeni .......cccccceeeerinneee 197
Funkce zvedaciho zafizeni ...........cccccceevvinenene 70
Funkéni bezpelnostni technika
Bezpe€nostni pokyny .........cccccviiiiiiiieieeiiie, 12
H
Historie Chyb ... 86
Ch
Charakteristika 87 Hz ........ccccccooviiiiiee e 75
Chybova diagnostika .........cccccceeiiiiiiiiiiieee. 86
Chybove KOAY......ccooveeieiiiiiiiie e 87
|
INStalace .......ccuvveieieeiee e 19
Elektricka........ccooviveiiiie e, 23
MechaniCKa ..o 21
Podle standardd UL............cccccoeevviiiieeiinnn. 34
PoZadavky.......cccccooiiiiiiiiii 201
PFipojeni méniCe a motoru ..........ccceeveevnneenn. 49
Upozornéni pro zapojeni Fidicich kabeld...... 201
Instalace podle standard(l UL.............cccoevveennn. 34
J
Jisti€ svodoveho proudu.........cccoccveeieiiiiiineeenee 25
K
Kombinace tlagitek .........cccccoevvviiciiiiiiiiiieeee e 54
Kompenzace skluzu ................c.ooooeiiininnn, 60, 125
Komunikacni zditka RJ45 .........ccccovievieeeeeeeee, 47
Konfigurace ménice typu master......................... 68
Konfigurace ménice typu slave ............ccccoeneeeee. 69
Konstrukce zafizent........cccccoiiiiiiiie 15
Kontrola odpojovaciho zafizeni.................cc...... 204
Kryt
ROZMENY ..o 192
Kryt IP20 / NEMA 1
1Y/ [0 | = PR 21
ROZMENY ... 193
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Kryt IPS55/NEMA 12

ROZMENY ... 194
M
Mechanicka instalace .............cccccvviiieiiieieeees 21
Modul snimade LTX ... 27
Montaz
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P9-21 — P9-23 Vstup pro vybér pevnych poza-
dovanych otaCek ..........ccoviiiiiiiiiiiiiieees 172
P9-21 Vstup 0 pro vybér pevnych pozadovanych
OtACEK ...eieii e 172
P9-22 Vstup 1 pro vybér pevnych pozadovanych
OtACEK .eeeeie e 172
P9-23 Vstup 2 pro vybér pevnych pozadovanych
OtACEK ...eiiiiiiiiie e 172

P9-24 Vstup kladného impulzového provozu.... 172
P9-25 Vstup zaporného impulzového provozu.. 172
P9-26 Vstup pro uvolnéni referen¢niho chodu.. 172

PO-27 Vstup vztazné vacky .........cccccceeeeeninnnnee 172
P9-28 Zdroj vstupu, motorovy potenciometr, zesi-
LENT et 173
P9-29 Motorovy potenciometr, zeslabeni.......... 173
P9-30 Spina€ meznich otacek CW ................... 173
P9-31 Spina¢ meznich otacek CCW.................. 173
P9-32 Uvolnéni rychlé zpomalovaci rampy....... 173
P9-33 Vybér vstupu pozarniho rezimu.............. 173

P9-34 Vybér vstupu 0 pevné zadané reference PID
173

P9-35 Vybér vstupu 1 pevné zadané reference PID
173

Parametr.......o..ooeeeeiiee e 111
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Vybér funkce binarnich vstupd (P1-15)........ 127
Parametr pro vybér datového zdroje.................. 168
Parametr pro vybér logického zdroje................. 167
Parametry

Kontrola v realném €ase.........ccccceeeeeeiininnns 111
Parametry pro kontrolu v realném Case ............ 111
Pokyny

Oznaceni v dokumentaci.........ccccceeeviiieneennnne 8
Pomocna karta ..........cccooeiiiiiiiiiie 27
POUZItT . 11
PouZziti v souladu s uréenym ucelem................... 11
Poznamka o autorskych pravech ..............cccce..... 9
Pozadavky

Externi bezpecnostni fizeni...........cccccceene. 203

INStalace .......ccooveeiiiiiii 201

Provoz ... 204

Uvedeni do provozu ...........cceeevvvvvvvvvnvnnnnnnnnn. 204
Pozarni rezim/nouzovy provoz ............ccccceeeuuveeen. 74
Procesnidata ... 94
ProVOZ ..ooooiieieee e 83

Bezpe€nostni pokyny .........cccciiiiiiiiiii, 14

Stav PONONU ...cooiiiiiiiii e 83

VST T oo 26
Provoz na charakteristice 87 Hz.......................... 75
Provoz svorek, uvedeni do provozu.................... 65
Provoz, pozadavky ..........ccccceiniiiiiiiiiiiiiee e 204
Provozni stav.........ccccccoiiiiiiiiii e 84
PFehled signalnich svorek ..........ccccoiiiiiiiniinen. 44

Hlavni sVOrky ..o 44

SVOrKY Felé ..o 47
Preprava...........uueeeviciiiiiie e 12
Pretizitelnost ... 191
Pfipojeni

Bezpe€nostni pokyny .........ccccccveiiiiiieneennnne 13

Brzdovy 0dpor ........cueeiiiiiiiiiiieee e 31
PFipojeni motoru ... 33
Pfipojka

MEnI€ @ MOLOr......cooeveeeeiiiiiieeee e, 49
Pfipustna délka vedeni...............ccccoeiniiiiniinininnn, 95
R
Reset chyb ... 85
Rezim master-slave...........ccccoeeeiiiiiiiiiiieeeeees 67
ReZim PID regulatoru, uvedeni do provozu ........ 66
Rezim tlaitkového pole, uvedeni do provozu..... 66
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Rozméry

Kyt IP20....ceieiicceeeccce e 193

Kryt IPS5/NEMA 12 ... 194
Rozsah nap@ti........ccccooiiiiiiii e, 191
Rozsah vstupnich napéti........ccccooeeeeeii 191
R
RIAICH SIOVO ... 94
S
Sejmuti zakryti SVOreK ........ccccevviiiiiiiiiiiieece 28
Service elektroniky ........ccccocveeiiiiiiiiieeee, 109
SEIVIS et 109

Historie Chyb.........ooooiiiii e, 86

Chybova diagnostika..........ccccceeiiiiiineennne 86

Chyboveé kOdy.......ceevveveeeiiiiiiiiiieeeeeeeeeee 87
Shoda ... 175
Schéma zapojeni

Brzdovy odpor ... 51
SIE 1T e 26
Sitoveé PojistkY .....coviiiiiii 25
Sitové stykace.........occcviiiiiiiii 24
Skupina parametru 1

Zakladni parametry (arovef 1).........cccveeeee. 123
Skupina parametrt 2

RozsSifena parametrizace (Uroven 2)............ 133
Skupina parametrt 3

PID regulator (Uroven 2)......cccccceeeeeeennvnnnenn. 143
Skupina parametrt 4

Regulace motoru (Uroven 2)...........ccccvvveeee. 146

Skupina parametrt 5

Komunikace po pramyslové sbérnici (Urover 2) .
152

Skupina parametrti 6

rozsSifené parametry (Uroven 3)............c....... 156
Skupina parametrti 7
Parametry regulace motoru (Uroven 3) ........ 162

Skupina parametrti 8

Specifické aplikacni parametry (pouzitelné jen
pro LTX) (Uroven 3)......ccoovvcvviiieiiieeeeee e 165

Skupina parametrt 9
Binarni vstupy uréené uzivatelem (Uroven 3) 167

SKUpinOVy pohon .........cceveiiiiiiiiieieeeee 33
Snizeni vYKONU ... 13
Software LT-Shell ... 55
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Software pro spravu

MOVITOOLS® MotionStudio .......c..cccoeeeveenee. 57
Specifické parametry serva (Uroven 1).............. 131
Spinaci schopnost bezpec&nostniho spinaciho za-

FIZENH v 204
Spinaci skFifl, montaz................cccoeeeeiiivieeneeen... 21
SS1 podle PL d (EN 13849-1)....coeviiiiiirenen. 208
Stav PohoNU ..o 83

Staticky ....coocvveeeeceee e 83
Stav, PoOhoN ..o 83
Stavove SIOVO ... 94
STO (Bezpecné odpojeny moment).................. 199
STO podle PLd (EN 13849-1) ....ooeviiieiieenen. 207
Struktura slov procesnich dat..............cceeeeeeeein. 92
T
Technické Udaje ... 175

Tepelna ochrana motoru TF, TH, KTY84, PT1000 ..
32

Teplota okoli ..., 176

TFifazové brzdové motory, pfipojeni................... 33

Typoveé 0ZNaCeni .......ooeeiieiiiiiiiieeeee e 15

U

Uvedeni do provozu .......cccceeeeeeeeeeeiiiiiiieinnenn, 52,59
Bezpe€nostni pokyny .........ccccvveiiiiiiieieiiie, 14
Provoz svorek (vyrobni nastaveni)................. 65
Rezim PID regulatoru.........ccccceeeeeeeiiiinnnnnne, 66
ReZim tlaitkového pole ........ccccccoeiiiiiiiiinee. 66

Heslovy rejstrik

Uvedeni dO Provozu ............eeevevvvvvvevnnnnieeeennn. 59
Uvedeni do provozu, pozadavky ...............c....... 204
UZivatelské rozhrani..........ccccoiie 52

Ovladaci zaFizeni ......cccevveeeiiiiiiiieeeeee 52

\'
Validace......uvvviiieiieeee e 204
Varianty Krytu ..o 192
Varianty montaze .........cccccovveeeeiiiiiie e 206
Varovna upozornéni

Oznaceni v dokumentaci.........cccceevviveeeeennnen. 8

Struktura bezpecnostnich pokyn(.................... 8

Struktura vliozenych...........cccooiiiiiiii 8
Varovna upozornéni pro dany odstavec................ 8
Vicemotorovy pohon / skupinovy pohon ............. 33
VloZena varovna upozornéni.........cceceeeeeeeeeeeeeennn.. 8
Vybér funkce binarnich vstupl (P1-15).............. 127
Vylou€eni ZAruky ... 9
Vyrobni nastaveni, resetovani parametrd ........... 54
Vystrazna hesla ve varovnych upozornénich........ 8
Vystupni vykon a proudové zatizeni ................. 177

1fazovy systém AC 200 — 240V .................. 177

3fazovy systtm AC 200 —240V .......ccce.... 179

3fazovy systtm AC 380 -480V .......c......... 184

3fazovy systém AC 500 - 600 V .................. 188
V4
ZNACKY ..ttt 9
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13 Seznam adres

‘Némecko
Reditelstvi Bruchsal SEW-EURODRIVE GmbH & Co KG Tel. +49 7251 75-0
Vyrobni zavod Ernst-Blickle-Stralle 42 Fax +49 7251 75-1970
Obchod 76646 Bruchsal http://www.sew-eurodrive.de
Postovni pfihradka sew@sew-eurodrive.de
Postfach 3023 — D-76642 Bruchsal
Vyrobni zavod / Bruchsal SEW-EURODRIVE GmbH & Co KG Tel. +49 7251 75-0
Pramyslové Christian-Pahr-Str. 10 Fax +49 7251 75-2970
prevodovky 76646 Bruchsal
Vyrobni zavod Graben SEW-EURODRIVE GmbH & Co KG Tel. +49 7251 75-0
Ernst-Blickle-Stralle 1 Fax +49 7251-2970
76676 Graben-Neudorf
Postovni pfihradka
Postfach 1220 — D-76671 Graben-Neudorf
Ostringen SEW-EURODRIVE GmbH & Co KG, Werk Tel. +49 7253 9254-0

Ostringen
Franz-Gurk-Strale 2
76684 Ostringen

Fax +49 7253 9254-90
oestringen@sew-eurodrive.de

Service Competence  Mechanics /
Center Mechatronics

SEW-EURODRIVE GmbH & Co KG
Ernst-Blickle-StralRe 1
76676 Graben-Neudorf

Tel. +49 7251 75-1710
Fax +49 7251 75-1711
scc-mechanik@sew-eurodrive.de

Elektronika SEW-EURODRIVE GmbH & Co KG Tel. +49 7251 75-1780
Ernst-Blickle-Stralle 42 Fax +49 7251 75-1769
76646 Bruchsal scc-elektronik@sew-eurodrive.de
Drive Technology Sever SEW-EURODRIVE GmbH & Co KG Tel. +49 5137 8798-30
Center Alte Ricklinger StralRe 40-42 Fax +49 5137 8798-55
30823 Garbsen (Hannover) dtc-nord@sew-eurodrive.de
Vychod SEW-EURODRIVE GmbH & Co KG Tel. +49 3764 7606-0
Dankritzer Weg 1 Fax +49 3764 7606-30
08393 Meerane (Zwickau) dtc-ost@sew-eurodrive.de
Jih SEW-EURODRIVE GmbH & Co KG Tel. +49 89 909552-10
DomagkstralRe 5 Fax +49 89 909552-50
85551 Kirchheim (Muinchen) dtc-sued@sew-eurodrive.de
Zapad SEW-EURODRIVE GmbH & Co KG Tel. +49 2173 8507-30
Siemensstralie 1 Fax +49 2173 8507-55
40764 Langenfeld (Disseldorf) dtc-west@sew-eurodrive.de
Drive Center Berlin SEW-EURODRIVE GmbH & Co KG Tel. +49 306331131-30
Alexander-Meif3ner-Stralle 44 Fax +49 306331131-36
12526 Berlin dc-berlin@sew-eurodrive.de
Ludwigshafen SEW-EURODRIVE GmbH & Co KG Tel. +49 7251 75 3759
c/o BASF SE Fax +49 7251 75 503759
Gebaude W130 Raum 101 dc-ludwigshafen@sew-eurodrive.de
67056 Ludwigshafen
Sarsko SEW-EURODRIVE GmbH & Co KG Tel. +49 6831 48946 10
Gottlieb-Daimler-Stralie 4 Fax +49 6831 48946 13
66773 Schwalbach Saar — Hulzweiler dc-saarland@sew-eurodrive.de
Ulm SEW-EURODRIVE GmbH & Co KG Tel. +49 7348 9885-0
Dieselstralle 18 Fax +49 7348 9885-90
89160 Dornstadt dc-ulm@sew-eurodrive.de
Wiirzburg SEW-EURODRIVE GmbH & Co KG Tel. +49 931 27886-60

Nurnbergerstral’e 118
97076 Wirzburg-Lengfeld

Fax +49 931 27886-66
dc-wuerzburg@sew-eurodrive.de

Drive Service Hotline / 24hodinova telefonicka pohotovostni sluzba

0800 SEWHELP
0800 7394357

Francie

Vyrobni zavod Haguenau SEW-USOCOME Tel. +33 3 88 73 67 00
Obchod 48-54 route de Soufflenheim Fax +33 3 88 73 66 00
Servis primyslovych B. P. 20185 http://www.usocome.com
prevodovek 67506 Haguenau Cedex sew@usocome.com
Vyrobni zavod Forbach SEW-USOCOME Tel. +33 3 87 29 38 00

Zone industrielle
Technopdle Forbach Sud
B. P. 30269

57604 Forbach Cedex
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Francie
Brumath SEW-USOCOME Tel. +33 3 88 37 48 00
1 Rue de Bruxelles
67670 Mommenheim Cedex
Montaz/Vyroba Bordeaux SEW-USOCOME Tel. +33 5 57 26 39 00
pramyslovych Parc d'activités de Magellan Fax +33 5 57 26 39 09
pfevodovek 62 avenue de Magellan — B. P. 182
Obchod 33607 Pessac Cedex
Servis pramyslovych
prevodovek
Lyon SEW-USOCOME Tel. +33 4 74 99 60 00
75 rue Antoine Condorcet Fax +334 74 99 60 15
38090 Vaulx-Milieu
Nantes SEW-USOCOME Tel. +332 4078 42 00
Parc d’activités de la forét Fax +33 240 78 42 20
4 rue des Fontenelles
44140 Le Bignon
Pafiz SEW-USOCOME Tel. +33 164 42 40 80
Zone industrielle Fax +33 1 64 42 40 88
2 rue Denis Papin
77390 Verneuil I'Etang
Alzirsko
Obchod Alzir REDUCOM Sarl Tel. +213 21 8214-91
16, rue des Fréres Zaghnoune Fax +213 21 8222-84
Bellevue http://www.reducom-dz.com
16200 El Harrach Alger info@reducom-dz.com
Argentina
Montaz/Vyroba Buenos Aires SEW EURODRIVE ARGENTINA S.A. Tel. +54 3327 4572-84
pramyslovych Ruta Panamericana Km 37.5, Lote 35 Fax +54 3327 4572-21
prevodovek (B1619IEA) Centro Industrial Garin http://www.sew-eurodrive.com.ar
Obchod Prov. de Buenos Aires sewar@sew-eurodrive.com.ar
Australie
Montaz/Vyroba Melbourne SEW-EURODRIVE PTY. LTD. Tel. +61 3 9933-1000
pramyslovych 27 Beverage Drive Fax +61 3 9933-1003
prevodovek Tullamarine, Victoria 3043 http://www.sew-eurodrive.com.au
Obchod enquires@sew-eurodrive.com.au
Servis primyslovych
prevodovek
Sydney SEW-EURODRIVE PTY. LTD. Tel. +61 2 9725-9900
9, Sleigh Place, Wetherill Park Fax +61 2 9725-9905
New South Wales, 2164 enquires@sew-eurodrive.com.au
Bangladés
Obchod Bangladés SEW-EURODRIVE INDIA PRIVATE LIMITED Tel. +88 01729 097309
345 DIT Road salesdhaka@seweurodrivebangladesh.com
East Rampura
Dhaka-1219, Bangladesh
Belgie
Montaz/Vyroba Brusel SEW-EURODRIVE n.v./s.a. Tel. +32 16 386-311
pramyslovych Researchpark Haasrode 1060 Fax +32 16 386-336
prevodovek Evenementenlaan 7 http://www.sew-eurodrive.be
Obchod 3001 Leuven info@sew-eurodrive.be
Servis primyslovych
prevodovek
Service Competence  Prumyslové SEW-EURODRIVE n.v./s.a. Tel. +32 84 219-878
Center prevodovky Rue de Parc Industriel, 31 Fax +32 84 219-879
6900 Marche-en-Famenne http://www.sew-eurodrive.be
service-IG@sew-eurodrive.be
Bélorusko
Obchod Minsk Foreign unitary production enterprise SEW- Tel. +375 17 298 47 56 / 298 47 58

EURODRIVE
RybalkoStr. 26
220033 Minsk

Fax +375 17 298 47 54
http://www.sew.by
sales@sew.by
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Brazilie
Vyrobni zavod Séao Paulo SEW-EURODRIVE Brasil Ltda. Tel. +55 19 3835-8000
Obchod Estrada Municipal José Rubim, 205 — Rodovia sew@sew.com.br
Servis primyslovych Santos Dumont Km 49
prevodovek Indaiatuba — 13347-510 — SP
Montaz/Vyroba Rio Claro SEW-EURODRIVE Brasil Ltda. Tel. +55 19 3522-3100
pramyslovych Rodovia Washington Luiz, Km 172 Fax +55 19 3524-6653
prevodovek Condominio Industrial Conpark montadora.rc@sew.com.br
Obchod Caixa Postal: 327
Servis primyslovych 13501-600 — Rio Claro / SP
prevodovek
Joinville SEW-EURODRIVE Brasil Ltda. Tel. +55 47 3027-6886
Rua Dona Francisca, 12.346 — Pirabeiraba Fax +55 47 3027-6888
89239-270 — Joinville / SC filial.sc@sew.com.br
Bulharsko
Obchod Sofia BEVER-DRIVE GmbH Tel. +359 2 9151160
Bogdanovetz Str.1 Fax +359 2 9151166
1606 Sofia bever@bever.bg
‘Ceské republika
Montaz/Vyroba Hostivice SEW-EURODRIVE CZ s.r.o. Tel. +420 255 709 601
pramyslovych Florianova 2459 Fax +420 235 350 613
prevodovek 253 01 Hostivice http://www.sew-eurodrive.cz
Obchod sew@sew-eurodrive.cz
Servis pramyslovych
prevodovek
Drive Service +420 800 739 739 (800 SEW SEW) Servis pramyslovych pfevodovek
Hotline / Tel. +420 255 709 632
24hodinova te- Fax +420 235 358 218
lefonicka poho- servis@sew-eurodrive.cz
tovostni sluzba
Cina
Vyrobni zavod Tchien-tin SEW-EURODRIVE (Tianjin) Co., Ltd. Tel. +86 22 25322612
Montaz/Vyroba No. 78, 13th Avenue, TEDA Fax +86 22 25323273
pramyslovych Tianjin 300457 http://www.sew-eurodrive.cn
prevodovek info@sew-eurodrive.cn
Obchod
Servis primyslovych
prevodovek
Montaz/Vyroba Su-Cou SEW-EURODRIVE (Suzhou) Co., Ltd. Tel. +86 512 62581781
pramyslovych 333, Suhong Middle Road Fax +86 512 62581783
prevodovek Suzhou Industrial Park suzhou@sew-eurodrive.cn
Obchod Jiangsu Province, 215021
Servis primyslovych
prevodovek
Kanton SEW-EURODRIVE (Guangzhou) Co., Ltd. Tel. +86 20 82267890
No. 9, JunDa Road Fax +86 20 82267922
East Section of GETDD guangzhou@sew-eurodrive.cn
Guangzhou 510530
Sen-jang SEW-EURODRIVE (Shenyang) Co., Ltd. Tel. +86 24 25382538
10A-2, 6th Road Fax +86 24 25382580
Shenyang Economic Technological Develop- shenyang@sew-eurodrive.cn
ment Area
Shenyang, 110141
Tchaj-juan SEW-EURODRIVE (Taiyuan) Co,. Ltd. Tel. +86-351-7117520
No.3, HuaZhang Street, Fax +86-351-7117522
TaiYuan Economic & Technical Development taiyuan@sew-eurodrive.cn
Zone
ShanXi, 030032
Wu-chan SEW-EURODRIVE (Wuhan) Co., Ltd. Tel. +86 27 84478388
10A-2, 6th Road Fax +86 27 84478389
No. 59, the 4th Quanli Road, WEDA wuhan@sew-eurodrive.cn
430056 Wuhan
Si-an SEW-EURODRIVE (Xi'An) Co., Ltd. Tel. +86 29 68686262

No. 12 Jinye 2nd Road

Xi'An High-Technology Industrial Development
Zone

Xi'An 710065

Fax +86 29 68686311
xian@sew-eurodrive.cn
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Cina ‘
Obchod Hongkong SEW-EURODRIVE LTD. Tel. +852 36902200
Servis primyslovych Unit No. 801-806, 8th Floor Fax +852 36902211
prevodovek Hong Leong Industrial Complex contact@sew-eurodrive.hk
No. 4, Wang Kwong Road
Kowloon, Hong Kong
Dansko
Montaz/Vyroba Kodan SEW-EURODRIVEA/S Tel. +45 43 95 8500
pramyslovych Geminivej 28-30 Fax +45 43 9585-09
prevodovek 2670 Greve http://www.sew-eurodrive.dk
Obchod sew@sew-eurodrive.dk
Servis prdmyslovych
prevodovek
Egypt
Obchod Kahira Copam Egypt Tel. +202 44812673 / 79 (7 lines)
Servis primyslovych for Engineering & Agencies Fax +202 44812685
prevodovek Building 10, Block 13005, First Industrial Zone, http://www.copam-egypt.com
Obour City Cairo copam@copam-egypt.com
Estonsko
Obchod Tallin ALAS-KUUL AS Tel. +372 6593230
Reti tee 4 Fax +372 6593231
75301 Peetri kiila, Rae vald, Harjumaa http://www.alas-kuul.ee
veiko.soots@alas-kuul.ee
Filipiny
Obchod Makati City P.T. Cerna Corporation Tel. +63 2 519 6214
4137 Ponte St., Brgy. Sta. Cruz Fax +63 2 890 2802
Makati City 1205 mech_drive_sys@ptcerna.com
http://www.ptcerna.com
Finsko
Montaz/Vyroba Hollola SEW-EURODRIVE OY Tel. +358 201 589-300
pramyslovych Vesimaentie 4 Fax +358 3 780-6211
prevodovek 15860 Hollola http://www.sew-eurodrive.fi
Obchod sew@sew.fi
Servis pramyslovych
prevodovek
Servis pramyslovych  Hollola SEW-EURODRIVE OY Tel. +358 201 589-300
prevodovek Keskikankaantie 21 Fax +358 3 780-6211
15860 Hollola http://www.sew-eurodrive.fi
sew@sew.fi
Vyrobni zavod Karkkila SEW Industrial Gears Oy Tel. +358 201 589-300
Montaz/Vyroba Santasalonkatu 6, PL 8 Fax +358 201 589-310
prdmyslovych 03620 Karkkila, 03601 Karkkila http://www.sew-eurodrive.fi
prevodovek sew@sew.fi
Gabon
Obchod Libreville SEW-EURODRIVE SARL Tel. +241 03 28 81 55
183, Rue 5.033.C, Lalala a droite +241 06 54 81 33
P.O. Box 15682 http://www.sew-eurodrive.cm
Libreville sew@sew-eurodrive.cm
Chile
Montaz/Vyroba Santiago de  SEW-EURODRIVE CHILE LTDA Tel. +56 2 2757 7000
pramyslovych Chile Las Encinas 1295 Fax +56 2 2757 7001
prevodovek Parque Industrial Valle Grande http://www.sew-eurodrive.cl
Obchod LAMPA ventas@sew-eurodrive.cl
Servis primyslovych Santiago de Chile
prevodovek Postovni pfihradka
Casilla 23 Correo Quilicura - Santiago - Chile
Chorvatsko
Obchod Zahteb KOMPEKS d. o. o. Tel. +385 1 4613-158
Servis pramyslovych Zeleni dol 10 Fax +385 1 4613-158
pfevodovek 10 000 Zagreb kompeks@inet.hr
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Indie
Registered Office Vadodara SEW-EURODRIVE India Private Limited Tel. +91 265 3045200
Montaz/Vyroba Plot No. 4, GIDC Fax +91 265 3045300
pramyslovych POR Ramangamdi « Vadodara - 391 243 http://www.seweurodriveindia.com
prevodovek Gujarat salesvadodara@seweurodriveindia.com
Obchod
Servis primyslovych
prevodovek
Montaz/Vyroba Cennai SEW-EURODRIVE India Private Limited Tel. +91 44 37188888
pramyslovych Plot No. K3/1, Sipcot Industrial Park Phase Il Fax +91 44 37188811
prevodovek Mambakkam Village saleschennai@seweurodriveindia.com
Obchod Sriperumbudur - 602105
Servis primyslovych Kancheepuram Dist, Tamil Nadu
prevodovek
Puné SEW-EURODRIVE India Private Limited Tel. +91 21 35 628700
Plant: Plot No. D236/1, Fax +91 21 35 628715
Chakan Industrial Area Phase- Il, salespune@seweurodriveindia.com
Warale, Tal- Khed,
Pune-410501, Maharashtra
Indonésie
Obchod Medan PT. Serumpun Indah Lestari Tel. +62 61 687 1221
JI.Pulau Solor no. 8, Kawasan Industri Medan Fax +62 61 6871429 / +62 61 6871458 / +62
Il 61 30008041
Medan 20252 sil@serumpunindah.com
serumpunindah@yahoo.com
http://www.serumpunindah.com
Jakarta PT. Cahaya Sukses Abadi Tel. +62 21 65310599
Komplek Rukan Puri Mutiara Blok A no 99, Fax +62 21 65310600
Sunter csajkt@cbn.net.id
Jakarta 14350
Jakarta PT. Agrindo Putra Lestari Tel. +62 21 2921-8899
JL.Pantai Indah Selatan, Komplek Sentra In-  Fax +62 21 2921-8988
dustri Terpadu, Pantai indah Kapuk Tahap Ill, aplindo@indosat.net.id
Blok E No. 27 http://www.aplindo.com
Jakarta 14470
Surabaja PT. TRIAGRI JAYA ABADI Tel. +62 31 5990128
JI. Sukosemolo No. 63, Galaxi Bumi Permai Fax +62 31 5962666
G6 No. 11 sales@triagri.co.id
Surabaya 60111 http://www.triagri.co.id
Surabaja CV. Multi Mas Tel. +62 31 5458589
JI. Raden Saleh 43A Kav. 18 Fax +62 31 5317220
Surabaya 60174 sianhwa@sby.centrin.net.id
http://www.cvmultimas.com
Irsko
Obchod Dublin Alperton Engineering Ltd. Tel. +353 1 830-6277
Servis primyslovych 48 Moyle Road Fax +353 1 830-6458
prevodovek Dublin Industrial Estate http://www.alperton.ie
Glasnevin, Dublin 11 info@alperton.ie
Island
Obchod Reykjavik Varma & Vélaverk ehf. Tel. +354 585 1070
Knarrarvogi 4 Fax +354 585)1071
104 Reykjavik http://www.varmaverk.is
Vov@vVov.is
Italie
Montaz/Vyroba Milan SEW-EURODRIVE di R. Blickle & Co.s.a.s. Tel. +39 02 96 980229
pramyslovych Via Bernini,14 Fax +39 02 96 980 999
prevodovek 20020 Solaro (Milano) http://www.sew-eurodrive.it
Obchod milano@sew-eurodrive.it
Servis pramyslovych
prevodovek
Izrael
Obchod Tel-Aviv Liraz Handasa Ltd. Tel. +972 3 5599511

Ahofer Str 34B / 228
58858 Holon
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Japonsko ‘
Montaz/Vyroba Iwata SEW-EURODRIVE JAPAN CO., LTD Tel. +81 538 373811
pramyslovych 250-1, Shimoman-no, Fax +81 538 373814
prevodovek Iwata http://www.sew-eurodrive.co.jp
Obchod Shizuoka 438-0818 sewjapan@sew-eurodrive.co.jp
Servis primyslovych hamamatsu@sew-eurodrive.co.jp
prevodovek
Jihoafricka republika
Montaz/Vyroba Johannesburg SEW-EURODRIVE (PROPRIETARY) LIMITED Tel. +27 11 248-7000
pramyslovych Eurodrive House Fax +27 11 248-7289
prevodovek Cnr. Adcock Ingram and Aerodrome Roads http://www.sew.co.za
Obchod Aeroton Ext. 2 info@sew.co.za
Servis pramyslovych Johannesburg 2013
prevodovek P.0.Box 90004
Bertsham 2013
Kapské Mésto SEW-EURODRIVE (PROPRIETARY) LIMITED Tel. +27 21 552-9820
Rainbow Park Fax +27 21 552-9830
Cnr. Racecourse & Omuramba Road Telex 576 062
Montague Gardens bgriffiths@sew.co.za
Cape Town
P.O.Box 36556
Chempet 7442
Durban SEW-EURODRIVE (PROPRIETARY) LIMITED Tel. +27 31 902 3815
48 Prospecton Road Fax +27 31 902 3826
Isipingo cdejager@sew.co.za
Durban
P.O. Box 10433, Ashwood 3605
Nelspruit SEW-EURODRIVE (PROPRIETARY) LIMITED Tel. +27 13 752-8007
7 Christie Crescent Fax +27 13 752-8008
Vintonia robermeyer@sew.co.za
P.O.Box 1942
Nelspruit 1200
Jizni Korea
Montaz/Vyroba Ansan SEW-EURODRIVE KOREA CO., LTD. Tel. +82 31 492-8051
pramyslovych 7, Dangjaengi-ro, Fax +82 31 492-8056
prevodovek Danwon-gu, http://www.sew-eurodrive.kr
Obchod Ansan-si, Gyeonggi-do, Zip 425-839 master.korea@sew-eurodrive.com
Servis primyslovych
prevodovek
Pusan SEW-EURODRIVE KOREA CO., LTD. Tel. +82 51 832-0204
28, Noksansandan 262-ro 50beon-gil, Fax +82 51 832-0230
Gangseo-gu,
Busan, Zip 618-820
Kamerun
Obchod Douala SEW-EURODRIVE S.A.R.L. Tel. +237 233 39 02 10
Ancienne Route Bonabéri Fax +237 233 39 02 10
Postovni pfihradka info@sew-eurodrive-cm
B.P 8674
Douala-Cameroun
Kanada
Montaz/Vyroba Toronto SEW-EURODRIVE CO. OF CANADA LTD. Tel. +1 905 791-1553
pramyslovych 210 Walker Drive Fax +1 905 791-2999
prevodovek Bramalea, ON L6T 3W1 http://www.sew-eurodrive.ca
Obchod l.watson@sew-eurodrive.ca
Servis pramyslovych
prevodovek
Vancouver SEW-EURODRIVE CO. OF CANADA LTD. Tel. +1 604 946-5535
Tilbury Industrial Park Fax +1 604 946-2513
7188 Honeyman Street b.wake@sew-eurodrive.ca
Delta, BC V4G 1G1
Montreal SEW-EURODRIVE CO. OF CANADA LTD. Tel. +1 514 367-1124

2555 Rue Leger
Lasalle, PQ H8N 2V9

Fax +1 514 367-3677
a.peluso@sew-eurodrive.ca
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‘Kazachstén
Obchod Almaty SEW-EURODRIVE LLP Tel. +7 (727) 350 5156
291-291A, Tole bi street Fax +7 (727) 350 5156
050031, Almaty http://www.sew-eurodrive.kz
sew@sew-eurodrive.kz
Taskent SEW-EURODRIVE LLP Tel. +998 71 2359411
Representative office in Uzbekistan Fax +998 71 2359412
96A, Sharaf Rashidov street, http://www.sew-eurodrive.uz
Tashkent, 100084 sew@sew-eurodrive.uz
Ulanbatar IM Trading LLC Tel. +976-77109997
Narny zam street 62 Fax +976-77109997
Sukhbaatar district, imt@imt.mn
Ulaanbaatar 14230
Kena
Obchod Nairobi SEW-EURODRIVE Pty Ltd Tel. +254 791 398840
Transnational Plaza, 5th Floor http://www.sew-eurodrive.co.tz
Mama Ngina Street info@sew.co.tz
P.O. Box 8998-00100
Nairobi
Kolumbie
Montaz/Vyroba Bogota SEW-EURODRIVE COLOMBIA LTDA. Tel. +57 1 54750-50
pramyslovych Calle 17 No. 132-18 Fax +57 1 54750-44
prevodovek Interior 2 Bodega 6, Manzana B http://www.sew-eurodrive.com.co
Obchod Santafé de Bogota sew@sew-eurodrive.com.co
Servis pramyslovych
prevodovek
‘Libanon
Obchod (Libanon ) Bejrut Gabriel Acar & Fils sarl Tel. +961 1 510 532
B. P. 80484 Fax +961 1 494 971
Bourj Hammoud, Beirut ssacar@inco.com.lb
Obchod (Jordansko,  Bejrut Middle East Drives S.A.L. (offshore) Tel. +961 1 494 786
Kuvaijt, Saudska Ara- Sin EI Fil. Fax +961 1 494 971
bie, Syrie) B. P. 55-378 http://www.medrives.com
Beirut info@medrives.com
‘Litva
Obchod Alytus UAB Irseva Tel. +370 315 79204
Statybininku 106C Fax +370 315 56175
63431 Alytus http://www.irseva.lt
irmantas@irseva.lt
Lotyssko
Obchod Riga SIA Alas-Kuul Tel. +371 6 7139253
Katlakalna 11C Fax +371 6 7139386
1073 Riga http://www.alas-kuul.lv
info@alas-kuul.com
‘ Lucembursko
znazornéni: Belgie
‘Mad’arsko
Obchod Budapest SEW-EURODRIVE Kift. Tel. +36 1 437 06-58
Servis primyslovych Csillaghegyi ut 13. Fax +36 1 437 06-50
prevodovek 1037 Budapest http://www.sew-eurodrive.hu
office@sew-eurodrive.hu
Makedonie
Obchod Skopje Boznos DOOEL Tel. +389 23256553

Dime Anicin 2A/7A
1000 Skopje
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Malajsie ‘
Montaz/Vyroba Johor SEW-EURODRIVE SDN BHD Tel. +60 7 3549409
pramyslovych No. 95, Jalan Seroja 39, Taman Johor Jaya Fax +60 7 3541404
prevodovek 81000 Johor Bahru, Johor sales@sew-eurodrive.com.my
Obchod West Malaysia
Servis primyslovych
prevodovek
Maroko
Obchod Bouskoura SEW-EURODRIVE Morocco Tel. +212 522 88 85 00
Servis primyslovych Parc Industriel CFCIM, Lot 55 and 59 Fax +212 522 88 84 50
prevodovek Bouskoura http://www.sew-eurodrive.ma
sew@sew-eurodrive.ma

Mexiko
Montaz/Vyroba Quéretaro SEW-EURODRIVE MEXICO S.A. de C.V. Tel. +52 442 1030-300
prdmyslovych SEM-981118-M93 Fax +52 442 1030-301
prevodovek Tequisquiapan No. 102 http://www.sew-eurodrive.com.mx
Obchod Parque Industrial Quéretaro scmexico@seweurodrive.com.mx
Servis primyslovych C.P. 76220
prevodovek Querétaro, México
Obchod Puebla SEW-EURODRIVE MEXICO S.A. de C.V. Tel. +52 (222) 221 248
Servis pramyslovych Calzada Zavaleta No. 3922 Piso 2 Local 6 http://www.sew-eurodrive.com.mx
prevodovek Col. Santa Cruz Buenavista scmexico@seweurodrive.com.mx

C.P. 72154

Puebla, México
Mongolsko
Technicka kancelar Ulanbatar IM Trading LLC Tel. +976-77109997

Narny zam street 62 Tel. +976-99070395

Union building, Suite A-403-1 Fax +976-77109997

Sukhbaatar district, http://imt.mn/

Ulaanbaatar 14230 imt@imt.mn
Namibie
Obchod Swakopmund DB Mining & Industrial Services Tel. +264 64 462 738

Einstein Street Fax +264 64 462 734

Strauss Industrial Park anton@dbminingnam.com

Unit1

Swakopmund
Nigérie
Obchod Lagos Greenpeg Nig. Ltd Tel. +234-701-821-9200-1

Plot 296A, Adeyemo Akapo Str. Omole GRA  http://www.greenpegltd.com

Ikeja Lagos-Nigeria bolaji.adekunle@greenpegltd.com
Nizozemsko
Montaz/Vyroba Rotterdam SEW-EURODRIVE B.V. Tel. +31 10 4463-700
pramyslovych Industrieweg 175 Fax +31 10 4155-552
prevodovek 3044 AS Rotterdam Servis pramyslovych pfevodovek: 0800-
Obchod Postbus 10085 SEWHELP
Servis primyslovych 3004 AB Rotterdam http://www.sew-eurodrive.nl
prevodovek info@sew-eurodrive.nl
Norsko
Montaz/Vyroba Moss SEW-EURODRIVE A/S Tel. +47 69 24 10 20
pramyslovych Solgaard skog 71 Fax +47 69 24 10 40
prevodovek 1599 Moss http://www.sew-eurodrive.no
Obchod sew@sew-eurodrive.no
Servis primyslovych
prevodovek
Novy Zéland
Montéz/Vyroba Auckland SEW-EURODRIVE NEW ZEALAND LTD. Tel. +64 9 2745627
pramyslovych P.O. Box 58-428 Fax +64 9 2740165
prevodovek 82 Greenmount drive http://www.sew-eurodrive.co.nz
Obchod East Tamaki Auckland sales@sew-eurodrive.co.nz
Servis primyslovych
prevodovek

Navod k obsluze - MOVITRAC®LTP-B = 2 D 5



1 3 Seznam adres

[Novy Zéland
Christchurch  SEW-EURODRIVE NEW ZEALAND LTD. Tel. +64 3 384-6251
30 Lodestar Avenue, Wigram Fax +64 3 384-6455
Christchurch sales@sew-eurodrive.co.nz
Pakistan
Obchod Karagci Industrial Power Drives Tel. +92 21 452 9369
Al-Fatah Chamber A/3, 1st Floor Central Com- Fax +92-21-454 7365
mercial Area, seweurodrive@cyber.net.pk
Sultan Ahmed Shah Road, Block 7/8,
Karachi
Paraguay
Obchod Fernando de la SEW-EURODRIVE PARAGUAY S.R.L Tel. +595 991 519695
Mora De la Victoria 112, Esquina nueva Asuncion Fax +595 21 3285539
Departamento Central sewpy@sew-eurodrive.com.py
Fernando de la Mora, Barrio Bernardino
Peru
Montaz/Vyroba Lima SEW EURODRIVE DEL PERU S.A.C. Tel. +51 1 3495280
pramyslovych Los Calderos, 120-124 Fax +51 1 3493002
prevodovek Urbanizacion Industrial Vulcano, ATE, Lima http://www.sew-eurodrive.com.pe
Obchod sewperu@sew-eurodrive.com.pe
Servis pramyslovych
prevodovek
Pobrezi slonoviny
Obchod AbidZan SEW-EURODRIVE SARL Tel. +22521 21 81 05
Ivory Coast Fax +225 21 25 30 47
Rue des Pécheurs, Zone 3 info@sew-eurodrive.ci
26 BP 916 Abidjan 26 http://www.sew-eurodrive.ci
Polsko
Montaz/Vyroba todz SEW-EURODRIVE Polska Sp.z.0.0. Tel. +48 42 293 00 00
pramyslovych ul. Techniczna 5 Fax +48 42 293 00 49
prevodovek 92-518 Lodz http://www.sew-eurodrive.pl
Obchod sew@sew-eurodrive.pl
Servis pramyslovych
prevodovek
Servis Tel. +48 42 293 0030 24hodinova telefonicka pohotovostni sluzba
pramyslovych Fax +48 42 293 0043 Tel. +48 602 739 739 (+48 602 SEW SEW)
prevodovek serwis@sew-eurodrive.pl
Portugalsko
Montaz/Vyroba Coimbra SEW-EURODRIVE, LDA. Tel. +351 231 20 9670
pramyslovych Av. da Fonte Nova, n.° 86 Fax +351 231 20 3685
prevodovek 3050-379 Mealhada http://www.sew-eurodrive.pt
Obchod infosew@sew-eurodrive.pt
Servis primyslovych
prevodovek
Rakousko
Montaz/Vyroba Viden SEW-EURODRIVE Ges.m.b.H. Tel. +43 1 617 55 00-0
pramyslovych Richard-Strauss-Stralle 24 Fax +43 1 617 55 00-30
prevodovek 1230 Wien http://www.sew-eurodrive.at
Obchod sew@sew-eurodrive.at
Servis primyslovych
prevodovek
Rumunsko
Obchod Bukurest Sialco Trading SRL Tel. +40 21 230-1328
Servis pramyslovych str. Brazilia nr. 36 Fax +40 21 230-7170
prevodovek 011783 Bucuresti sialco@sialco.ro
Rusko
Montaz/Vyroba Petrohrad 3A0 «CEB-EBPOPA/®» Tel. +7 812 3332522 / +7 812 5357142
pramyslovych a.s. 36 Fax +7 812 3332523
prevodovek 195220 CaHkT-lMNeTepbypr http://www.sew-eurodrive.ru
Obchod sew@sew-eurodrive.ru
Servis pramyslovych
prevodovek
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Recko
Obchod Athény Christ. Boznos & Son S.A. Tel. +30 2 1042 251-34
12, K. Mavromichali Street Fax +30 2 1042 251-59
P.O. Box 80136 http://www.boznos.gr
18545 Piraeus info@boznos.gr
Senegal
Obchod Dakar SENEMECA Tel. +221 338 494 770
Mécanique Générale Fax +221 338 494 771
Km 8, Route de Rufisque http://www.senemeca.com
B.P. 3251, Dakar senemeca@senemeca.sn
Singapur
Montaz/Vyroba Singapore SEW-EURODRIVE PTE. LTD. Tel. +65 68621701
pramyslovych No 9, Tuas Drive 2 Fax +65 68612827
prevodovek Jurong Industrial Estate http://www.sew-eurodrive.com.sg
Obchod Singapore 638644 sewsingapore@sew-eurodrive.com
Servis primyslovych
prevodovek
Slovensko
Obchod Bratislava SEW-Eurodrive SK s.r.o. Tel.+421 2 33595 202, 217, 201
Rybni¢na 40 Fax +421 2 33595 200
831 06 Bratislava http://www.sew-eurodrive.sk
sew@sew-eurodrive.sk
Kosice SEW-Eurodrive SK s.r.o. Tel. +421 55 671 2245
Slovenska ulica 26 Fax +421 55 671 2254
040 01 Kosice Mobilni tel. +421 907 671 976
sew@sew-eurodrive.sk
Slovinsko
Obchod Celje Pakman - Pogonska Tehnika d.o.o. Tel. +386 3 490 83-20
Servis pramyslovych Ul. XIV. divizije 14 Fax +386 3 490 83-21
prevodovek 3000 Celje pakman@siol.net
Srbsko
Obchod Bélehrad DIPAR d.o.o. Tel. +381 11 347 3244 / +381 11 288 0393
Ustanicka 128a Fax +381 11 347 1337
PC Kosum, IV floor office@dipar.rs
11000 Beograd
Sri Lanka
Obchod Colombo SM International (Pte) Ltd Tel. +94 1 2584887
254, Galle Raod Fax +94 1 2582981
Colombo 4, Sri Lanka
Svazijsko
Obchod Manzini C G Trading Co. (Pty) Ltd Tel. +268 2 518 6343
PO Box 2960 Fax +268 2 518 5033
Manzini M200 engineering@cgtrading.co.sz
Spanélsko
Montaz/Vyroba Bilbao SEW-EURODRIVE ESPANA, S.L. Tel. +34 94 43184-70
prdmyslovych Parque Tecnologico, Edificio, 302 Fax +34 94 43184-71
prevodovek 48170 Zamudio (Vizcaya) http://www.sew-eurodrive.es
Obchod sew.spain@sew-eurodrive.es
Servis primyslovych
prevodovek
Svédsko
Montaz/Vyroba Jonkdping SEW-EURODRIVE AB Tel. +46 36 34 42 00
pramyslovych Gnejsvagen 6-8 Fax +46 36 34 42 80
prevodovek 553 03 Jonkoping http://www.sew-eurodrive.se
Obchod Box 3100 S-550 03 Jonkoping jonkoping@sew.se
Servis primyslovych
prevodovek
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‘évycarsko

Montaz/Vyroba Basilej Alfred Imhof A.G. Tel. +41 61 417 1717
pramyslovych Jurastrasse 10 Fax +41 61 417 1700
prevodovek 4142 Munchenstein bei Basel http://www.imhof-sew.ch
Obchod info@imhof-sew.ch
Servis primyslovych

prevodovek

Tanzanie

Obchod Dar es Salaam SEW-EURODRIVE PTY LIMITED TANZANIA Tel. +255 0 22 277 5780

Plot 52, Regent Estate
PO Box 106274
Dar Es Salaam

Fax +255 0 22 277 5788
http://www.sew-eurodrive.co.tz
info@sew.co.tz

Tchaj-wan (R.O.C.)

Obchod Taipei Ting Shou Trading Co., Ltd. Tel. +886 2 27383535

6F-3, No. 267, Sec. 2 Fax +886 2 27368268

Tung Huw S. Road Telex 27 245

Taipei sewtwn@ms63.hinet.net

http://www.tingshou.com.tw
Nan-tchou Ting Shou Trading Co., Ltd. Tel. +886 49 255353

No. 55 Kung Yeh N. Road Fax +886 49 257878

Industrial District sewtwn@ms63.hinet.net

Nan Tou 540 http://www.tingshou.com.tw
Thajsko
Montaz/Vyroba Chonburi SEW-EURODRIVE (Thailand) Ltd. Tel. +66 38 454281
pramyslovych 700/456, Moo.7, Donhuaroh Fax +66 38 454288
pfevodovek Muang sewthailand@sew-eurodrive.com
Obchod Chonburi 20000
Servis pramyslovych
prevodovek
Tunisko
Obchod Tunis T. M.S. Technic Marketing Service Tel. +216 79 40 88 77

Zone Industrielle Mghira 2 Fax +216 79 40 88 66

Lot No. 39 http://www.tms.com.tn

2082 Fouchana tms@tms.com.tn
Turecko
Montaz/Vyroba Kocaeliska- SEW-EURODRIVE Hareket Tel. +90 262 9991000 04
pramyslovych Gebze Sistemleri San. Ve TIC. Ltd. Sti Fax +90 262 9991009
pfevodovek Gebze Organize Sanayi Bol. 400 Sok No. 401  http://www.sew-eurodrive.com.tr
Obchod 41480 Gebze Kocaeli sew@sew-eurodrive.com.tr
Servis pramyslovych
pfevodovek
Ukrajina
Montaz/Vyroba Dnépropet- OO0 «CEB-EBpogpaiB» Tel. +380 56 370 3211
pramyslovych rovsk yn. Pabouas, 23-B, ocuc 409 Fax +380 56 372 2078
prevodovek 49008 [HenponeTpoBCK http://www.sew-eurodrive.ua
Obchod sew@sew-eurodrive.ua
Servis pramyslovych
prevodovek
Uruguay
Montaz/Vyroba Montevideo SEW-EURODRIVE Uruguay, S. A. Tel. +598 2 21181-89
pramyslovych Jose Serrato 3569 Esgina Corumbe Fax +598 2 21181-90
pfevodovek CP 12000 Montevideo sewuy@sew-eurodrive.com.uy
Obchod
USA
Vyrobni zavod Jihovychod SEW-EURODRIVE INC. Tel. +1 864 439-7537
Montaz/Vyroba 1295 Old Spartanburg Highway Fax Obchod +1 864 439-7830
pramyslovych P.O. Box 518 Fax Vyrobni zavod +1 864 439-9948
prevodovek Lyman, S.C. 29365 Fax Montaz/Vyroba primyslovych prevodovek
Obchod +1 864 439-0566
Servis primyslovych Fax Confidential/HR +1 864 949-5557
prevodovek http://www.seweurodrive.com

cslyman@seweurodrive.com
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USA |
Montaz/Vyroba Severovychod SEW-EURODRIVE INC. Tel. +1 856 467-2277
pramyslovych Pureland Ind. Complex Fax +1 856 845-3179
prevodovek 2107 High Hill Road, P.O. Box 481 csbridgeport@seweurodrive.com
Obchod Bridgeport, New Jersey 08014
Servis primyslovych
prevodovek
Stfedozapad SEW-EURODRIVE INC. Tel. +1 937 335-0036
2001 West Main Street Fax +1 937 332-0038
Troy, Ohio 45373 cstroy@seweurodrive.com
Jihozapad SEW-EURODRIVE INC. Tel. +1 214 330-4824
3950 Platinum Way Fax +1 214 330-4724
Dallas, Texas 75237 csdallas@seweurodrive.com
Zapad SEW-EURODRIVE INC. Tel. +1 510 487-3560
30599 San Antonio St. Fax +1 510 487-6433
Hayward, CA 94544 cshayward@seweurodrive.com
Wellford SEW-EURODRIVE INC. IGLogistics@seweurodrive.com
148/150 Finch Rd.
Wellford, S.C. 29385
DalSi adresy je mozné ziskat na pozadani v servisnich stanicich.
Uzbekistan
Technicka kancelar Taskent SEW-EURODRIVE LLP Tel. +998 71 2359411
Representative office in Uzbekistan Fax +998 71 2359412
96A, Sharaf Rashidov street, http://www.sew-eurodrive.uz
Tashkent, 100084 sew@sew-eurodrive.uz
Velka Britanie
Montaz/Vyroba Normanton SEW-EURODRIVE Ltd. Tel. +44 1924 893-855
pramyslovych DeVilliers Way Fax +44 1924 893-702
prevodovek Trident Park http://www.sew-eurodrive.co.uk
Obchod Normanton info@sew-eurodrive.co.uk
Servis primyslovych West Yorkshire
prevodovek WF6 1GX
Drive Service Hotline / 24hodinova telefonicka pohotovostni  Tel. 01924 896911
sluzba
Vietnam
Obchod Ho Ci Minovo Nam Trung Co., Ltd Tel. +84 8 8301026
Mésto Hue - Jizni Vietnam / Konstrukéni Materialy Fax +84 8 8392223
250 Binh Duong Avenue, Thu Dau Mot Town, khanh-nguyen@namtrung.com.vn
Binh Duong Province http://www.namtrung.com.vn
HCM office: 91 Tran Minh Quyen Street
District 10, Ho Chi Minh City
Hanoj MICO LTD Tel. +84 4 39386666
Quang Tri - Severni Vietnam / VSechna odvétvi Fax +84 4 3938 6888
kromé Konstrukéni Materialy nam_ph@micogroup.com.vn
8th Floor, Ocean Park Building, 01 Dao Duy  http://www.micogroup.com.vn
Anh St, Ha Noi, Viet Nam
Zambie

znazornéni: Jihoafricka republika
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