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1 Wskazéwki ogoélne
Zastosowanie dokumentacji

1 Wskazowki ogdéine

1.1 Zastosowanie dokumentacji

Niniejsza dokumentacja jest cze$cig skladowg produktu. Przeznaczona jest dla
wszystkich os6b wykonujgcych prace montazowe, instalacyjne, prace z zakresu uru-
chamiania i obstugi technicznej danego urzadzenia.

Dokumentacje nalezy udostepnia¢ w czytelnym stanie. Nalezy zadbac o to, aby osoby
odpowiedzialne za instalacje i eksploatacje, jak réwniez osoby pracujgce przy produk-
cie na wlasng odpowiedzialnosé, ze zrozumieniem przeczytaty catg dokumentacje.
W razie niejasnosci lub w celu uzyskania dalszych informacji nalezy skonsultowac¢ sie
z SEW-EURODRIVE.

1.2 Struktura wskazéwek ostrzegawczych

1.21 Znaczenie stéw sygnalizacyjnych

W ponizszej tabeli przedstawiono klasyfikacje i znaczenie stow sygnalizacyjnych
wskazowek ostrzegawczych.

Stowo sygnalizacyjne Znaczenie Skutki nieprzestrzegania
A ZAGROZENIE Bezposrednie zagrozenie Smieré lub powazne obrazenia ciata
A OSTRZEZENIE Mozliwa niebezpieczna sytuacja Smieré lub powazne obrazenia ciata
A OSTROZNIE Mozliwa niebezpieczna sytuacja Lekkie obrazenia
UWAGA Mozliwe szkody materialne Uszkodzenie systemu napedowego
lub jego otoczenia

WSKAZOWKA Przydatna wskazowka lub rada: uta-

twia obstuge systemu napedowego.

1.2.2 Budowa wskazéwek ostrzegawczych odnoszacych sie do fragmentu tekstu

Wskazdéwki ostrzegawcze odnoszgce sie do fragmentu tekstu obowigzuijg nie tylko dla
specjalnej czynnosci, lecz dla wielu czynnosci w ramach tematu. Zastosowane sym-
bole zagrozenia oznaczajg zagrozenie ogodlne albo specyficzne.

Ponizej podano formalng budowe wskazéwki ostrzegawczej odnoszgcej sie do frag-
mentu tekstu.

SEOWO SYGNALIZACYJNE!

Rodzaj zagrozenia i jego zrodio.

Mozliwe skutki nieprzestrzegania.

«  Srodki umozliwiajgce unikniecie zagrozenia.

1.2.3 Budowa przynaleznych wskazéwek ostrzegawczych

Przynalezne wskazéwki ostrzegawcze sg podane w instrukcji postepowania bezpo-
srednio przed niebezpiecznym krokiem.

Ponizej podano formalng budowe przynaleznej wskazéwki ostrzegawcze;.

A SLOWO SYGNALIZACYJNE! Rodzaj zagrozenia i jego zrodto. Mozliwe skutki nie-
przestrzegania. Srodki umozliwiajgce unikniecie zagrozenia.
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1.3

1.4

1.5

1.6

1.7

Wskazéwki ogoélne
Roszczenia z tytutu odpowiedzialnosci za wady

Roszczenia z tytulu odpowiedzialnosci za wady

Przestrzega¢ informacji zawartych w niniejszej dokumentacji. Jest to warunkiem bez-
awaryjnej pracy urzgdzenia i uznania ewentualnych roszczen z tytutu odpowiedzialno-
$ci za wady. Dlatego przed rozpoczeciem pracy z urzgdzeniem nalezy przeczytaé do-
kumentacje!

Zawartos¢ dokumentaciji

Niniejsza wersja instrukcji obstugi jest ttumaczeniem wersji oryginalnej.

Niniejsza dokumentacja zawiera uzupetnienia oraz wymagania z zakresu techniki bez-
pieczenstwa pracy w przypadku stosowania urzgdzenia w aplikacjach z funkcjg
ochronna.

Wykluczenie odpowiedzialnosci

Przestrzegaé¢ informacji zawartych w niniejszej dokumentacji. Jest to podstawowym
warunkiem bezpiecznej eksploatacji. Tylko pod tym warunkiem produkty osiggajg wy-
mienione wiasciwosci oraz cechy wydajnosciowe. Za uszczerbki na zdrowiu, szkody
materialne lub majgtkowe, powstate z powodu nieprzestrzegania informacji zawartych
w instrukcji obstugi, firma SEW-EURODRIVE nie ponosi zadnej odpowiedzialnosci.
SEW-EURODRIVE wyklucza w takich przypadkach odpowiedzialno$¢ za szkody ma-
terialne.

Nazwy produktéw i znaki towarowe

Wymienione w niniejszej dokumentacji nazwy produktéw sg znakami towarowymi albo
zarejestrowanymi znakami towarowymi danego posiadacza tytutu.

Prawa autorskie

© 2016 SEW-EURODRIVE. Wszelkie prawa zastrzezone. Zabronione jest kopiowa-
nie — rowniez fragmentéw — edytowanie, a takze rozpowszechnianie niniejszej doku-
mentacji.

1
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Wskazéwki bezpieczenstwa

Uwagi wstepne

2 Wskazowki bezpieczenstwa

21 Uwagi wstepne

Zamieszczone ponizej podstawowe wskazdwki bezpieczeristwa majg na celu uniknie-
cie obrazenh ciata oraz szkéd materialnych i odnoszg sie przede wszystkim do urzg-
dzen wymienionych w niniejszej dokumentaciji. Jesli dodatkowo uzywane sg inne kom-
ponenty, nalezy réwniez przestrzega¢ dotyczacych ich wskazowek ostrzegawczych
i wskazowek bezpieczehstwa.

2.2 Obowiazki uzytkownika

Uzytkownik ma obowigzek zapewnié przestrzeganie oraz stosowanie sie do podsta-
wowych wskazowek bezpieczenstwa. Nalezy zadbac¢ o to, aby osoby odpowiedzialne
za instalacje i eksploatacje, jak rowniez osoby pracujgce przy produkcie na witasng od-
powiedzialno$¢, ze zrozumieniem przeczytaty catg dokumentacje. W razie niejasnosci
lub  w celu uzyskania dalszych informacji nalezy skonsultowaé sie
z SEW-EURODRIVE.

Uzytkownik powinien upewnic sig, ze wszystkie wymienione ponizej prace wykonywa-
ne sg tylko przez wykwalifikowany personel.

* Transport

* Magazynowanie

* Ustawianie i montaz

* Instalacja i podtgczanie

* Uruchamianie

* Konserwacja i utrzymywanie w dobrym stanie
* Woycofanie z eksploatac;ji

+ Demontaz

+ Utylizacja

Nalezy upewni¢ sie, ze wszystkie osoby, wykonujgce prace przy produkcie, przestrze-
gajg wymienionych ponizej przepiséw, postanowien, dokumentacji oraz wskazéwek:

» krajowych i regionalnych przepiséw BHP,
+ tabliczek ostrzegawczych i tabliczek bezpieczehstwa na urzadzeniu,

+ wszelkiej innej dokumentacji dot. projektu, wskazéwek montazowych oraz instruk-
cji uruchamiania, schematdéw potgczen oraz schematéw ideowych,

* nie nalezy montowac, instalowac¢ lub uruchamia¢ uszkodzonych urzgdzen,
» wszystkich specyficznych dla urzadzenia zalecen i postanowien.

Nalezy upewni¢ sie, Ze instalacje, w ktérych zamontowane jest urzgdzenie, sg wypo-
sazone w dodatkowe urzgdzenia nadzorujgce i ochronne. Nalezy przy tym przestrze-
gac obowigzujgcych przepisdw bezpieczenstwa oraz ustaw o technicznych srodkach
roboczych, a takze przepiséw o zapobieganiu wypadkom.
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Wskazéwki bezpieczenstwa
Grupa docelowa

2.3 Grupa docelowa

Specjalisci w za-
kresie prac mecha-
nicznych

Specjalisci w za-
kresie prac elek-
trycznych

Osoby przeszkolo-
ne

Wszystkie prace mechaniczne mogg byé przeprowadzane wytacznie przez wyksztat-
conych specjalistow. Specjalistami w rozumieniu niniejszej dokumentacji sg osoby,
ktére znajg budowe, instalacje mechaniczng, sposoby usuwania zaktécen i konser-
wacji danego urzgdzenia oraz posiadajg nastepujgce kwalifikacje:

» kwalifikacje w zakresie mechaniki, zgodnie z obowigzujgcymi przepisami,
* znajomosé niniejszej dokumentaciji.

Wszystkie prace elektrotechniczne mogg by¢ przeprowadzane wytgcznie przez wy-
kwalifikowanych elektrykéw. Wykwalifikowanymi elektrykami w rozumieniu niniejszej
dokumentacji sg osoby, ktdre znajg instalacje elektryczng, sposéb uruchamiania, spo-
soby usuwania zakitdcen i utrzymywania sprawno$ci technicznej danego urzadzenia
oraz posiadajg nastepujace kwalifikacje:

» kwalifikacje w zakresie elektrotechniki, zgodnie z obowigzujgcymi przepisami,
* znajomos¢ niniejszej dokumentaciji.

Osoby te muszg ponadto zapozna¢ sie z obowigzujgcymi przepisami dot. bezpieczen-
stwa oraz odpowiednimi zasadami, a takze innymi, wymienionymi w niniejszej doku-
mentacji normami, dyrektywami i ustawami. W/w osoby muszg posiadaé wyrazne,
udzielone przez zaktad, uprawnienia do uruchamiania, programowania, parametryza-
cji, oznakowywania i uziemiania urzgdzen, uktadéw i obwoddw pradowych.

Wszelkie pozostate prace z zakresu transportu, magazynowania, eksploatacji i utyliza-
cji moga by¢ wykonywane wytacznie przez odpowiednio przeszkolone osoby. Szkole-
nia te powinny umozliwi¢ tymze osobom wykonywanie wymaganych czynno$ci oraz
etapow prac w sposéb bezpieczny oraz zgodny z przepisami.

24 Uzytkowanie zgodne z przeznaczeniem

Urzadzenie jest przeznaczone do montazu w instalacjach elektrycznych lub maszy-
nach.

W przypadku montazu w instalacjach elektrycznych lub maszynach uruchamianie jest
niedozwolone az do momentu stwierdzenia zgodnosci maszyny z lokalnymi przepisa-
mi ustawowymi i dyrektywami. Na terytorium Unii Europejskiej nalezy przestrzegac np.
dyrektywy maszynowej 2006/42/WE oraz dyrektywy EMC 2014/30/WE. Przestrzegac
nalezy réwniez normy EN 60204-1 (Bezpieczenstwo maszyn — Wyposazenie elek-
tryczne maszyn). Urzadzenie spetnia wymagania dyrektywy niskonapigciowej
2014/35/UE.

Normy wymienione w deklaracji zgodnosci zostaty zastosowane w odniesieniu do
urzadzenia.

Urzadzenia te mogg by¢ przeznaczone do zastosowan mobilnych lub stacjonarnych.
Silniki muszg by¢ przystosowane do eksploatacji z falownikami. Do urzgdzenia nie
wolno podtgczac zadnych innych obcigzeh. W zadnym wypadku nie wolno podtgczac
do urzadzenia obcigzen pojemnosciowych.

Urzadzenie moze napedzaé nastepujgce silniki w instalacjach przemystowych:
+ trojfazowe silniki asynchroniczne z wirnikiem klatkowym
» tréjfazowe silniki synchroniczne z magnesem trwatym

Dane techniczne i warunki podtgczania mozna znalez¢ na tabliczce znamionowej oraz
w rozdziale "Dane techniczne" w niniejszej dokumentacji. Nalezy bezwzglednie prze-
strzega¢ wszelkich informacji dotyczgcych danych technicznych i warunkéw.
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2 Wskazéwki bezpieczenstwa
Funkcjonalna technika bezpieczenstwa pracy

Jezeli urzgdzenie jest uzywane niezgodnie z przeznaczeniem lub w nieprawidtowy
sposob, istnieje niebezpieczehstwo odniesienia powaznych obrazeh ciata lub spowo-
dowania szkdd materialnych.

241 Zastosowania dzwignicowe

Aby unikngé zagrozenia dla zycia ze wzgledu na spadajgcg dzwignice, nalezy pod-
czas uzytkowania urzadzenia w zastosowaniach dzwignicowych przestrzega¢ naste-
pujacych zasad:

* Nalezy stosowac¢ zabezpieczenia mechaniczne.
* Nalezy przeprowadzi¢ uruchomienie dzwignicy.

2.5 Funkcjonalna technika bezpieczenstwa pracy

Jesli nie jest to wyraznie dozwolone w dokumentacji, urzgdzenie nie moze petni¢ zad-
nych funkcji bezpieczenstwa bez nadrzednych systemow bezpieczenstwa.

2.6 Transport

Natychmiast po otrzymaniu przesyiki nalezy sprawdzi¢ ja pod wzgledem uszkodzen
transportowych. Informacje o uszkodzeniach powstatych w czasie transportu nalezy
natychmiast zgtosi¢ przedsiebiorstwu transportowemu. Je$li urzgdzenie jest uszko-
dzone, nie nalezy go montowac, instalowaé ani uruchamiac.

Podczas transportu nalezy przestrzegaé nastepujgcych wskazéwek:

* Nalezy zadba¢ o to, aby podczas transportu urzgdzenie nie bylo narazone na
uszkodzenia mechaniczne.

* Przed rozpoczeciem transportu natozy¢ dostarczone w komplecie ostony na przy-
tacza.

* Na czas transportu ustawiaé urzadzenie tylko na zeberkach chtodzgcych albo na
boku bez wtykéw.

+ W razie potrzeby uzywac zawsze wszystkich uch transportowych.

W razie potrzeby uzywaé odpowiednich srodkéw transportowych o dostatecznych wy-
miarach.

Przestrzega¢ wskazéwek na temat warunkéw klimatycznych, zgodnie z rozdziatem
"Dane techniczne" w niniejszej dokumentac;i.

2.7 Ustawianie/montaz

Zwracac uwage na to, aby ustawienie i chtodzenie urzgdzenia byto zgodne z przepisa-
mi zawartymi w niniejszej dokumentaciji.

Chroni¢ urzadzenie przed nadmiernym obcigzeniem mechanicznym. Urzgdzenie oraz
jego elementy wyposazenia nie mogg wystawac na przejscia i drogi przejazdu. Szcze-
golnie podczas transportu i manewrowania nie moze nastgpi¢ wygiecie elementéw
konstrukcyjnych ani zmiana odstepow izolacyjnych. Komponenty elektryczne nie mo-
ga zosta¢ uszkodzone mechanicznie ani zniszczone.

Przestrzega¢ wskazéwek podanych w rozdziale "Instalacja mechaniczna" w dokumen-
tacji.

12 Instrukcja obstugi - MOVITRAG® LTP-B
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Wskazéwki bezpieczenstwa 2
Podtgczanie do instalacji elektrycznej

2.71 Ograniczenia zastosowania

Jesli urzgdzenie nie zostato wyraznie przewidziane do tego celu, zabronione sg naste-
pujgce zastosowania:

+ zastosowanie w obszarach zagrozonych wybuchem,

+ zastosowanie w otoczeniu ze szkodliwymi olejami, kwasami, gazami, oparami, py-
tami i promieniowaniem,

» zastosowanie w aplikacjach, w ktérych wystepujg intensywne drgania i obcigzenia
mechaniczne, wykraczajace poza zakres normy EN 61800-5-1,

+ zastosowanie na wysokosci ponad 4000 m n.p.m.

W przypadku wymienionych ponizej warunkéw granicznych urzgdzenie mozna stoso-
wac na wysokosci od 1000 m n.p.m. do maks. 4000 m n.p.m.:

* Przy uwzglednieniu zredukowanego, ciggtego pradu znamionowego, patrz rozdziat
"Dane techniczne" w niniejszej dokumentaciji.

+ Odstepy izolacyjne oraz drogi uptywu wystarczajg w przypadku wysokosci powyzej
2000 m n.p.m jedynie do zapewnienia kategorii przepieciowej Il zgodnie z normg
EN 60664. Jesli do instalacji wymagana jest kategoria przepieciowa Il zgodnie
z normg EN 60664, nalezy zredukowac¢ przepiecia sieciowe z kategorii Il do kate-
gorii Il za pomocg dodatkowej ochrony przepieciowe;.

+ Jedli natomiast na wysoko$ci powyzej 2000 m n.p.m. wymagana jest bezpieczna
separacja elektryczna, nalezy jg wykonaé na zewnatrz urzgdzenia (bezpieczne
odfgczanie elektryczne zgodnie z norma EN 61800-5-1 wzgl. EN 60204-1).

2.8 Podtaczanie do instalacji elektrycznej

Przed przystgpieniem do wykonywania prac przy produkcie nalezy zapoznaé sie
z obowigzujgcymi przepisami o zapobieganiu wypadkom.

Instalacja elektryczna musi zosta¢ wykonana zgodnie z obowigzujgcymi przepisami
(np. w odniesieniu do przekroju przewoddéw, zabezpieczen, potgczen przewoddéw
ochronnych). Niniejsza dokumentacja zawiera wskazéwki wykraczajgce poza ten za-
kres.

Nalezy zadbac o to, aby po podtgczeniu instalacji elektrycznej zostaty prawidtowo za-
tozone wszystkie niezbedne pokrywy.

Srodki i urzadzenia ochronne muszg odpowiadaé obowigzujgcym przepisom (np.
EN 60204-1 lub EN 61800-5-1).

281 Wymagany srodek ochronny

Upewnic¢ sig, ze urzadzenie jest prawidtowo potgczone z uziemieniem ochronnym.

2.8.2 Zastosowanie stacjonarne

Niezbedny $rodek ochronny w przypadku urzgdzenia to:

Rodzaj przesytu energii Srodek ochronny

Zasilanie bezposrednio z sieci + Uziemienie ochronne

Instrukcja obstugi - MOVITRAC®LTPB 1 3



2 Wskazéwki bezpieczenstwa
Bezpieczna separacja

2.9 Bezpieczna separacja

Urzadzenie spetnia wymogi bezpiecznej separacji przytaczy mocy i uktadéw elektro-
nicznych zgodnie z normg EN 61800-5-1. Aby zagwarantowac¢ bezpieczng separacje,
wszystkie podtaczone obwody prgdowe powinny rowniez spetnia¢ wymogi w zakresie
bezpiecznej separac;ji.

210 Uruchamianie/eksploatacja

Przestrzega¢ wskazéwek ostrzegawczych, zawartych w rozdziatach "Uruchamianie"
oraz "Eksploatacja" w niniejszej dokumentaciji.

Upewni¢ sie, ze zatozone zabezpieczenia transportowe zostaty usuniete.

Nie wytgcza¢ urzadzen nadzorujgcych ani ochronnych instalacji lub maszyny réwniez
podczas pracy probnej.

Przed wigczeniem napiecia zasilajgcego upewnic sie, ze wszystkie skrzynki zacisko-
we sg zamkniete i przykrecone.

Podczas eksploatacji urzadzenia mogg mie¢ — stosownie do stopnia ochrony — nie-
ostoniete czesci znajdujgce sie pod napieciem, a takze czesci ruchome, wirujgce oraz
gorace powierzchnie.

W przypadku zastosowan o podwyzszonym stopniu ryzyka moze byé konieczne uzy-
cie dodatkowych $srodkoéw ochronnych. Po kazdej modyfikacji nalezy sprawdzi¢ dziata-
nie urzgdzen ochronnych.

W przypadku stwierdzenia zmian w stosunku do normalnej pracy nalezy wytgczyc
urzagdzenie. Mozliwe zmiany to np. podwyzszona temperatura, hatasy lub drgania.
Ustali¢ przyczyne. W razie potrzeby nalezy skonsultowac¢ sie z SEW-EURODRIVE.

Na przytaczach mocy oraz podtgczonych do nich kablach i zaciskach we wtgczonym
urzadzeniu wystepujg niebezpieczne napiecia. Ma to miejsce réwniez wtedy, gdy
urzadzenie jest zablokowane i silnik nie pracuje.

Nie odtgczac urzgdzenia podczas eksploatacji.

W wyniku tego moze powstac niebezpieczny tuk elektryczny, ktéry spowoduje uszko-
dzenie urzadzenia.

Jesli urzgdzenie zostanie odtgczone od napiecia zasilajgcego, nie nalezy dotykac jego
czesci przewodzgcych napiecie oraz przytgczy mocy ze wzgledu na ewentualnie nata-
dowane kondensatory. Zachowac¢ nastepujgcy minimalny czas wytgczenia:

10 minut.

Przestrzega¢ wskazéwek podanych na odpowiednich tabliczkach umieszczonych na
produkcie.

Zgasniecie diody LED wskazujgcej stan roboczy oraz innych elementéw sygnalizuja-
cych nie stanowi potwierdzenia, ze urzgdzenie jest odtgczone od sieci i nie znajduje
sie pod napieciem.

Blokada mechaniczna lub wiasciwe dla urzadzenia funkcje bezpieczenstwa moga
spowodowacé zatrzymanie silnika. Usuniecie przyczyny zakiécenia lub zresetowanie
moze prowadzi¢ do samoczynnego uruchomienia sie napedu. Jesli, w przypadku pod-
taczonej do napedu maszyny, jest to niedopuszczalne ze wzgledéw bezpieczenstwa,
przed usunieciem zakidcenia nalezy najpierw odtgczy¢ urzadzenie od sieci.

Niebezpieczehstwo oparzenia: temperatura powierzchni urzgdzenia moze przekro-
czy¢ podczas eksploatacji 60°C!

Nie nalezy dotyka¢ urzadzenia podczas pracy.
Przed dotknieciem urzgdzenia nalezy poczekaé, az ostygnie.

1 4 Instrukcja obstugi — MOVITRAC® LTP-B
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3.2

Budowa urzadzenia

Tabliczka znamionowa

Budowa urzadzenia
Tabliczka znamionowa

Na ponizszym rysunku przedstawiono przyktadowg tabliczke znamionowa.

3N 3y} us apep

=== S/Ware : 2.00

Oznaczenie typu

MCLTPB00405A3400
==SEW Part No: 18251803

¢ ==Risk of Electric Shock Input | Output
3. s Power down for V |380-480 | 0-500
L === 5min before o 3 3
= i removing

g = o caution |F(Hz)| 50/60 0-500
- mmmm SCCR: Refer to User Guide | | (A) 11 9.5
S = fOT rating and protection kW 4

3 == |P20Indoor Use Only

2 — www sew-eurodrive.com

== Funciona Safety c @ us

= — Type Appro

o — LlstedZADO

- TUVRhe nland F '"E,Ig‘;';’sgq

18014412064772491

Przyktad: MCLTP-B 0015-2B1-4-00 (60 Hz)

Nazwa produktu MCLTP | MOVITRAC® LTP-B

Wersja B Wersja serii urzadzen

Zalecana moc silnika 0015 |0015=1,5kW

Napiecie zasilajgce 2 2=200-240V
5=380-480V
6 =500 - 600V

Redukcja zaktocen na wej- B 0 =klasa 0

sciu A = klasa C2
B = klasa C1

Typ potgczenia 1 1 = 1-fazowe
3 = 3-fazowe

Kwadranty 4 4 = tryb 4-kwadrantowy

Wersja 00 00 = standardowa obudowa IP20
10 = obudowa IP66/NEMA 4X
10 = obudowa IPS5/NEMA 12K

Wersje specyficzne dla (60 Hz) | Wersja 60-Hz

kraju

3
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3 Budowa urzadzenia

Budowa standardowego falownika

3.3 Budowa standardowego falownika

3.31 Falowniki o stopniu ochrony IP20/NEMA 1

Nastepujgce falowniki sg wyposazone w pokazang tutaj obudowe:

Napiecie znamionowe
sieci

Moc falownika

230V

0,75 -5,5 kW

400V

0,75 - 11 kW

575V

0,75 - 15 kW

(1
(2]

(3]

(4]
(3]
[6]

(71

+ -DC L1/L L2IN L3

O©0000

{ [4)

12345678910111213
OO00000O00OOK
—

QPR [8]
p—J

606[000

17957766667

[11  Listwa z zaciskami przytagczeniowymi PE, -DC, L1/L, L2/N, L3

[2] Karta pomocnicza z oznakowaniem zaciskéw oraz podstawowymi parametra-

mi

[3] Klawiatura z 6-cyfrowym wyswietlaczem 7-segmentowym

[4] Listwa z zaciskami sterowniczymi (wtykowa)

[5] Gniazdo komunikacyjne RJ45

[6] Gniazdo wtykowe kart opcji

[71  Listwa z zaciskami przytagczeniowymi PE, +, BR, U, V, W

[8] Listwa z zaciskami przekaznika (wtykowa)
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Budowa urzadzenia
Budowa standardowego falownika
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3.3.2 Falowniki o stopniu ochrony IP66/NEMA 4X
Nastepujgce falowniki sg wyposazone w pokazang tutaj obudowe:
Napiecie znamionowe Moc falownika
sieci
230V 0,75 -4 kW
400 V 0,75-7,5 kW
575V 0,75 - 11 kW
1 ]
(1 (1
@IEIE]
[2] Cellw) [2]
[6] } é'olcl‘ &98881%3} {4} [6] } é'OIc:l &98881%1.::% {4}
[7] - ;”J«»R [7] - ;”J«»R
VORI’ [5] VORI’ [5]
oo ©0o) oo ©0
Lo ol Le ol
17957961099

[11  Wyswietlacz tekstowy / 6-cyfrowy wyswietlacz 7-segmentowy

[2] Klawiatura

[3] Listwa z zaciskami sterowniczymi (wtykowa)

[4] Listwa z zaciskami przekaznika (wtykowa)

[5] Listwa z zaciskami przytaczeniowymi PE, L1/L, L2/N, L3, -DC, +, BR, U, V, W
[6] Gniazdo komunikacyjne RJ45

[71  Gniazdo wtykowe kart opcji
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3 Budowa urzadzenia

Budowa standardowego falownika

3.33 Falowniki o stopniu ochrony IP55/NEMA 12K

Nastepujgce falowniki sg wyposazone w pokazang tutaj obudowe:

Napiecie znamionowe Moc falownika
sieci
230V 55—-75kW
400V 11 - 160 kW
575V 15 - 110 kW
i & R i
: (1] L1 (1]
iF 2 IF 2
(3]
—[4]
[5]
[6]
—[7]
17957963531

[11  Wyswietlacz tekstowy / 6-cyfrowy wyswietlacz 7-segmentowy

[2] Klawiatura

[3] Listwa z zaciskami sterowniczymi (wtykowa)

[4] Gniazdo wtykowe kart opcji

[5] Listwa z zaciskami przekaznika (wtykowa)

[6] Gniazdo komunikacyjne RJ45

[71  Listwa z zaciskami przytaczeniowymi PE, L1/L, L2/N, L3, -DC, +, BR, U, V, W
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4.1

Instalacja

Instalacja
Wskazdéwki ogdline

Wskazowki ogdlne

|G

[olv]
[SEW]

N\

173456780010

Przed instalacjg sprawdzi¢ doktadnie falownik pod wzgledem uszkodzenh.

Falownik nalezy przechowywac¢ w opakowaniu az do chwili, gdy stanie sie potrzeb-
ny. Miejsce przechowywania musi by¢ czyste i suche, temperatura otoczenia musi
wynosi¢ od -40°C do +60°C.

Zainstalowac¢ falownik na pfaskiej, pionowej, niepalnej powierzchni o niewielkich
drganiach, w odpowiedniej obudowie. Jezeli jest wymagany odpowiedni stopien
ochrony IP, przestrzega¢ nomy EN 60529.

Substancje palne trzymac z dala od falownika.
Unikac¢ przedostania sie do srodka ciat obcych przewodzacych prad lub palnych.

Wzgledna wilgotno$é powietrza musi byé mniejsza od 95% (kondensacja niedo-
zwolona).

Nalezy chroni¢ falownik o stopniu ochrony IP55/IP66 przed bezposrednim promie-
niowaniem stonecznym. Na zewnatrz pomieszczen uzywac ostony.

Falowniki mozna instalowac¢ jeden obok drugiego. Zapewni¢ wystarczajgca prze-
strzen do wentylacji miedzy urzadzeniami. Jezeli falownik jest zainstalowany nad
innym falownikiem albo innym urzadzeniem wydzielajgcym ciepto, minimalna odle-
gtos¢ w pionie musi wynosi¢ 150 mm. Aby umozliwi¢ chlodzenie, szafa rozdzielcza
musi by¢ chtodzona wymuszonym obiegiem powietrza albo odpowiednio zwymia-

rowana. Patrz  rozdziat "Obudowa IP20: montaz i przestrzen
montazowa" (— B 21).
Dozwolone wartosci temperatury otoczenia podano w rozdziale "Warunki

otoczenia" (— B 179).

Montaz na szynie DIN mozliwy jest tylko w przypadku falownikéw o stopniu ochro-
ny 1P20.

- 230V:0,75-2,2 kW
— 400V:0,75 -4 kW
- 575V:0,75-5,5 kW

Szyna DIN musi mie¢ wymiary 35 x 15 mm lub 35 x 7,5 mm, i by¢ wykonana zgo-
nie z normg EN 50022.

Falownik wolno montowac¢ tylko w sposdb przedstawiony na ponizszym rysunku.
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4.2 Dozwolone momenty dokrecania

Moc falownika

Moment dokrecania w Nm dla falownika

Zaciski sterownicze

Zaciski zasilajgce

Napiecie znamionowe 230 V

0,75 -2,2 kW 1
3-5,5kW (IP20) 1 (IP20)
3 -4 kW (IP66) 1 (IP66)
5,5 kW (IP66) 4 (1P66)
7,5-11 kW 08 4
15-18,5 kW 15
22 — 45 kW 20
55 - 75 kW 20
Napiecie znamionowe 400 V

0,75 -4 kW 1
5,56 —11 kW (IP20) 1 (IP20)
5,6 -7,5 kW (IP66) 1 (IP66)
11 kW (IP66) 4 (1P66)
15— 22 kW 08 4

30 - 37 kW 15
45— 90 kW 20
110 — 160 kW 20

Napiecie znamionowe 575 V

0,75 -5,5 kW 1

7,5 - 15 kW (IP20) 1 (IP20)
7,5—11 kW (IP66) 1 (IP66)
15 kW (IP66) 0,8 4 (IP66)
18,5 — 30 kW 4

37 —45 kW 15
55 -110 kW 20
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4.3 Instalacja mechaniczna

4.3.1 Obudowa IP20: montaz i przestrzen montazowa

Falowniki o stopniu ochrony IP20 muszg by¢é umieszczone w szafie rozdzielczej. Prze-
strzegac¢ przy tym ponizszych wskazéwek:

Szafa rozdzielcza musi by¢é wykonana z materiatu przewodzgcego ciepto, chyba
ze jest chtodzona wymuszonym obiegiem powietrza.

W przypadku zastosowania szafy z otworami wentylacyjnymi nalezy je wykonac
nad i pod falownikiem, aby umozliwi¢ dobrg cyrkulacje powietrza. Powietrze nalezy
doprowadzac¢ pod falownikiem, a odprowadzaé nad nim.

Jezeli otoczenie zawiera czastki zanieczyszczen, np. pyt, nalezy zamontowac
w otworach wentylacyjnych odpowiedni filtr czgstek statych i zastosowa¢ wentyla-
cje z wymuszonym obiegiem powietrza. Filtr nalezy konserwowac¢ i czysci¢ zgod-
nie z potrzebami.

W otoczeniu o duzej zawarto$ci wilgoci, soli lub chemikaliéw nalezy stosowa¢ od-
powiednig, zamknietg szafe rozdzielczg (bez otworédw wentylacyjnych).

Falowniki o stopniu ochrony IP20 mozna montowa¢ bezpo$rednio jeden przy dru-
gim, bez odstepu.

T2 345678 001EE
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Moc falownika Awmm Natezenie przeply-
wu powietrza na fa-
lownik
230 V: 0,75 kW, 1,5 kW 60 > 45 m¥h
400 V: 0,75 kW, 1,5 kW, 2,2 kW
575V: 0,75 - 5,5 kW
230 V: 2,2 kW 100 > 45 m3h
Wszystkie pozostate zakresy mocy 100 >80 m*h
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4.3.2 Obudowa IP55/IP66: montaz i wymiary szafy rozdzielczej
Falowniki o stopniu ochrony IP55/IP66 mogg by¢ stosowane w pomieszczeniach.

W szafach rozdzielczych oraz poza nimi odstepy nie mogg by¢é mniejsze od podanych
odstepow minimalnych.

A
®
B, B,
]
8|
9007208910888971
Moc falownika A wmm B w mm
230V
0,75 -4 kW 100 10
55—-75kW 200 10
400V
0,75 -7,5kW 100 10
11 - 160 kW 200 10
575V
0,75 -11 kW 100 10
15 -110 kW 200 10
WSKAZOWKA

W przypadku montazu falownika IP55/IP66 w szafie rozdzielczej nalezy zapewnié do-
stateczng wentylacje szafy.

jde
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4.4 Instalacja elektryczna

A OSTRZEZENIE

Porazenie pragdem na skutek niecatkowitego roztadowania kondensatorow. Wysokie
napiecia mogg wystepowac na zaciskach i w urzgdzeniu do 10 minut po odfgczeniu
sieci zasilajgcej.

Smier¢ lub powazne obrazenia ciata.

» Po odigczeniu falownika od napiecia sieciowego i DC 24 V odczeka¢ 10 minut.
Nastepnie sprawdzi¢, czy w urzadzeniu nie wystepuje napiecie. Dopiero wtedy
mozna rozpoczgc¢ prace przy urzadzeniu.

A OSTRZEZENIE
Zagrozenie zycia w przypadku opadniecia dzwignicy.
Smier¢ lub powazne obrazenia ciata.

» Falownik nie moze by¢ wykorzystywany do zastosowan dzwignicowych jako
urzagdzenie zabezpieczajgce. Jako urzgdzenia zabezpieczajagce nalezy stosowaé
systemy kontrolne lub zabezpieczenia mechaniczne.

+ Falowniki moga instalowa¢ tylko wykwalifikowani elektrycy, przestrzegajgc odpo-
wiednich przepisow i zasad.

+ Kabel uziemiajgcy musi by¢ obliczony na maksymalny prad réznicowy sieci, ogra-
niczony w normalnym przypadku przez bezpieczniki lub wytgczniki ochronne silni-
ka.

+ Falownik ma stopien ochrony IP20. W celu uzyskania wyzszego stopnia ochro-
ny IP nalezy stosowac¢ odpowiednig obudowe hermetyczng albo wersje IP55/
NEMA 12K lub IP66/NEMA 4X.

* Upewni¢ sie, ze urzgdzenia sg prawidiowo uziemione. Przestrzega¢ schematu po-
taczen, zamieszczonego w rozdziale "Podtgczanie falownika i silnika" (— B 49).

441 Przed rozpoczeciem instalacji

* Upewni¢ sie, ze napiecie zasilajgce, czestotliwos¢ i liczba faz (prad jedno- albo
tréjfazowy) sa zgodne z wartosciami znamionowymi falownika.

* Miedzy napieciem zasilajgcym a falownikiem nalezy zainstalowa¢ roztgcznik albo
podobnie dziatajgcy element.

* Nie wolno podtgczaé napiecia zasilajgcego do zaciskéw wyjsciowych U, V, W fa-
lownika.

* Nie instalowaé stycznikow miedzy falownikiem a silnikiem. W miejscach, w ktérych
przewody sterownicze i silnoprgdowe sg utozone blisko siebie, nalezy zachowaé
odlegto$¢ minimalng wynoszgacg 100 mm, a w przypadku krzyzowania sie kabli —
kat 90°.

+ Kable sg chronione tylko bezpiecznikami zwtocznymi o wysokim prgdzie znamio-
nowym albo wytgcznikami ochronnymi silnika. Dalsze informacje — patrz rozdziat
"Dozwolone napiecia sieci” (— B 27).

» Zaleca sie stosowanie do zasilania kabla 4-zytowego, izolowanego w PCW, ekra-
nowanego. Nalezy go utozy¢ zgodnie z krajowymi przepisami branzowymi i odpo-
wiednimi zasadami. Do podigczenia kabla zasilajgacego do falownika konieczne sg
koncowki kablowe.
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+ Upewni¢ sie, ze ekranowanie i ptaszcze kabli zasilajgcych sg wykonane zgodnie
ze schematem potgczen, zamieszczonym w rozdziale "Podtgczanie falownikow
i silnikéw" (— B 49).

» Zacisk uziemiajgcy kazdego falownika nalezy potgczy¢ osobno i bezposrednio
Z szyng uziemiajgcag (masg) w miejscu montazu (poprzez filtr, jezeli jest zainstalo-
wany).

+ Uziemien falownika nie wolno ciggnaé¢ od jednego urzgadzenia do drugiego. Nie
wolno réwniez prowadzi¢ uziemien z innych falownikéw do falownikéw.

* Impedancja obwodu uziemiajgcego musi by¢ zgodna z miejscowymi branzowymi
przepisami bezpieczenstwa.

* Upewnic sie, ze wszystkie zaciski sg dokrecone z odpowiednim momentem dokre-
cania, patrz rozdziat "Dane techniczne" (— B 178).

» Aby spetni¢ wymogi przepiséw UL, wszystkie przytgcza uziemienia nalezy wyko-
na¢ z uzyciem zaciskanych, oczkowych koncowek kablowych, posiadajgcych
aprobate UL.

W przeciwienstwie do zasilania bezposrednio z sieci, falowniki wytwarzajg w silniku
szybko przetgczajgce sie napiecia wyjsciowe (PWM). W stosunku do silnikéw z uzwo-
jeniem przeznaczonym do pracy w napedach o zmiennej predkosci obrotowej, nie
trzeba podejmowac jakichkolwiek dziatah zapobiegawczych. Jezeli jednak jakos¢ izo-
lacji nie jest znana, nalezy skontaktowaé sie z producentem silnika, poniewaz mogg
by¢ konieczne dziatania zapobiegawcze.

WSKAZOWKA

UpewnicC sie, ze uziemienie jest prawidtowo podtgczone. Falownik moze generowaé
prady uptywu powyzej 3,5 mA. Kabel uziemiajgcy musi mie¢ wymiary wystarczajgce
do przewodzenia maksymalnego prgdu uszkodzeniowego zasilania, ograniczonego
przez bezpieczniki albo wytgczniki nadprgdowe. Na zasilaniu falownika nalezy zain-
stalowac bezpieczniki albo wytgczniki nadpradowe o dostatecznym pradzie znamio-
nowym zgodnie z lokalnie obowigzujgcymi ustawami i/lub innymi przepisami.

jde

Na zasilaniu falownika nalezy zainstalowac bezpieczniki albo wytaczniki nadpragdowe
o dostatecznym pradzie znamionowym zgodnie z lokalnie obowigzujgcymi ustawami
i/lub innymi przepisami.

442 Styczniki sieciowe
Uzywac wytgcznie stycznikow kategorii uzytkowej AC-3 (EN 60947-4-1).

Zwraca¢ uwage na to, zeby miedzy dwoma tgczeniami zachowaé przerwe mini-
mum 30 s.

Un

t

30s
18442995979
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443 Bezpieczniki sieciowe
Typy bezpiecznikow:
+  Typy wylgcznikéw instalacyjnych w klasach gL, gG:
— Napiecie znamionowe bezpiecznika = napiecia znamionowego sieci

— Prad znamionowy bezpiecznikéw nalezy dobra¢ do wartosci 100% znamiono-
wego prgdu wejsciowego falownika, zaleznie od jego wykorzystania.

+  Wytacznik instalacyjny o charakterystyce B:
— Napiecie znamionowe wytgcznika ochronnego = napiecia znamionowego sieci

— Prady znamionowe wytacznikdw instalacyjnych muszga by¢ o 10% wyzsze
od pradu znamionowego falownika.

Wylacznik ochronny réznicowo-pragdowy

a4 OSTRZEZENIE

Whytacznik roznicowo-pradowy niewtasciwego typu nie stanowi niezawodnej ochrony
przed porazeniem prgdem elektrycznym.

Smier¢ lub powazne obrazenia ciata.

+ W falowniku nalezy stosowac tylko wytgczniki réznicowo-prgdowe typu B, wrazli-
we na wszystkie rodzaje pradu!

+ Falownik wytwarza sktadowg statoprgdowg w pradzie uptywu i moze znacznie
zmniejszaé wrazliwos¢ wytgcznika réznicowo-pradowego typu A. Dlatego wytgcz-
nik ré6znicowo-pragdowy typu A jest niedozwolony jako urzgdzenie ochronne.

» Jezeli normy nie przewidujg stosowania wylgcznika réznicowo-pradowego, firma
SEW-EURODRIVE zaleca rezygnacje z niego.
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444 Praca w sieci typu IT

Urzadzenia IP20 mozna eksploatowaé w sieciach |IT zgodnie z ponizszym opisem.
W przypadku pozostatych urzgdzeh nalezy sie zwrdci¢ do firmy SEW-EURODRIVE.

W przypadku pracy w sieciach IT nalezy rozdzieli¢ potgczenie ochrony przepieciowej
oraz filtra EMC z PE. Wykreci¢ $ruby EMC i VAR z boku urzadzenia.

A OSTRZEZENIE

Zagrozenie porazeniem prgdem. Wysokie napiecia mogg wystepowac¢ na zaciskach
i w falowniku do 10 minut po odtgczeniu sieci zasilajgce;j.

Smier¢ lub powazne obrazenia ciata.

» Falownik nalezy odtgczy¢ od napiecia co najmniej 10 minut przed wykreceniem
sruby EMC oraz VAR.

[1112]

3034074379
[1] Sruba EMC
[2] Sruba VAR
LL1 Wewnetrzna
NL2 @— | Wewnetrzny ochrona
L3 filtr EMC przepieciowa
EMC VAR
PE @
9007204745593611

Firma SEW-EURODRIVE zaleca, aby w sieciach napieciowych z nieuziemionym
punktem zerowym (sieci IT) stosowac czujniki izolacyjne z impulsowo-kodowg metodg
pomiaru. W ten sposéb mozna unikng¢ nieprawidtowego wyzwolenia czujnika izolacyj-
nego w wyniku pojemnosci doziemnej falownika.
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445 Praca w sieci typu IT z wytacznikiem réznicowo-pradowym (IP20)

Falowniki IP20 z wbudowanym filtrem EMC (np. MOVITRAC® LT xxxx xAx-x-00 albo
MOVITRAC® LT xxxx xBx-x-00) majg prad uptywu wyzszy niz urzgdzenia bez fil-
tra EMC. Filtr EMC moze powodowaé btedy podczas pracy z wytgcznikami réznicowo-
prgdowymi. Aby zredukowa¢ prad uptywu, wytgczy¢ filtr EMC. Wykreci¢ w tym celu
sruby EMC i VAR 2z boku urzadzenia. Patrz rysunek w rozdziale "Praca
w sieciach IT" (— B 26).

4.4.6 Dozwolone sieci elektryczne
+ Sieci elektryczne z uziemionym punktem zerowym

Falowniki wszystkich stopni ochrony przewidziano do pracy w sieciach TN i TT
Z punktem zerowym uziemionym bezposrednio.

+ Sieci elektryczne z nieuziemionym punktem zerowym

W sieciach z nieuziemionym punktem zerowym (np. sieci IT) mogg pracowac¢ tylko
falowniki o stopniu ochrony IP20. Patrz rozdziat "Praca w sieciach IT" (— B 26).

* Przewéd zewnetrzny w uziemionych sieciach elektrycznych

Falowniki wszystkich stopni ochrony wolno eksploatowaé tylko w sieciach o napie-
ciu przemiennym fazy wzgledem ziemi wynoszgcym maksymailnie 300 V.

447 Karta pomocy

Karta pomocy zawiera przeglad przyporzgdkowania zaciskéw oraz dodatkowo prze-
glad podstawowych parametréw z grupy parametréw 1.

W obudowie IP55/IP66 karta pomocy jest przyklejona za zdejmowang pokrywg czoto-
wa.
W obudowie IP20 karte pomocy nalezy wiozyé do szczeliny nad wyswietlaczem.
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4438 Zdejmowanie ostony zaciskéw

Aby uzyskac¢ dostep do zaciskéw przytgczeniowych w przypadku falownikéw o stopniu
ochrony IP55/IP66, nalezy zdjg¢ pokrywe czotowg falownika. Do otwierania ostony za-
ciskéw uzywac tylko wkretaka ptaskiego albo krzyzowego.

Dostep do zaciskow przytgczeniowych jest mozliwy po odkreceniu oznaczonych Srub,
znajdujgcych sie z przodu urzadzenia, zgodnie z ponizszymi rysunkami.

Montaz pokrywy czotowej odbywa sie w odwrotnej kolejnosSci.

Falowniki o stopniu ochrony IP66/NEMA 4X

Nastepujgce falowniki sg wyposazone w pokazang tutaj obudowe:

Napiecie znamionowe Moc falownika
sieci

230V 0,75 — 4 kW
400 V 0,75 -7,5 kW
575V 0,75 - 11 kW

18157858827
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Falowniki o stopniu ochrony IP55/NEMA 12K

Instalacja

Instalacja elektryczna

Nastepujgce falowniki sg wyposazone w pokazang tutaj obudowe:

Napiecie znamionowe Moc falownika
sieci
230V 5,5-75kW
400V 11 - 160 kW
575V 15-110 kW
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[1] + 230V:55-11kW
« 400 V: 11-22 kW
« 575V: 15— 30 kW
2] -
. 400 V: 30 — 37 kW
.« 575V:37—45kW

230V:15-18,5 kW

3] -

230V: 22 — 45 kW

+ 400 V:45-90 kW
+ 575V:55—-110 kW

4] -

230V: 55 - 75 kW
* 400 V: 110 - 160 kW
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44.9 Plyta z przepustami

Zastosowanie odpowiedniego systemu dtawikéw kablowych jest konieczne dla utrzy-
mania odpowiedniego stopnia ochrony IP/NEMA. Nalezy wywierci¢ otwory do wpro-
wadzania kabli zgodne z tym systemem.

UWAGA

Istnieje ryzyko przedostania sie do falownika opitkow powstatych podczas wiercenia
otworow do wprowadzania kabli.

Mozliwe szkody materialne.

» Otwory nalezy wierci¢ ostroznie, aby unikngé przedostawania sie czgstek statych
do falownika.

- Usungc¢ wszystkie czgstki gromadzgce sie na oraz w falowniku.

Ponizej podano wielkosci orientacyjne.
Zalecane wielkosci i rodzaje otworow pod dtawik kablowy.

Moc falownika Wielkos¢ otworu | Uklad brytyjski | Uktad metryczny
230 V: 0,75 -4 kW 25 mm PG16 M25

400 V: 0,75 -7,5 kW
575V: 0,75 - 11 kW

Wielkosci otworow pod elastyczne rurki elektroinstalacyjne

Moc falownika Wielkos¢ otworu | Wielkosé handlo- | Uktad metryczny
wa
230 V: 0,75 -4 kW 35 mm 1 cal M25

400 V: 0,75 - 7,5 kW
575V:0,75 - 11 kW

Stopien ochrony IP jest zapewniony tylko w przypadku zainstalowania kabla z tulejg
z certyfikatem UL albo z mufg do systemu elastycznych rurek elektroinstalacyjnych.

W przypadku instalowania elastycznych rurek elektroinstalacyjnych, standardowe
otwory do wprowadzania rurki elektroinstalacyjnej muszg mie¢ wymagang wielkos¢
zgodnie z NEC.

Nie dotyczy systemu sztywnych rurek elektroinstalacyjnych.
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i instalacja rezystora hamujacego

4 OSTRZEZENIE

Zagrozenie porazeniem prgdem. Przewody do rezystorow hamujgcych znajdujg sie
podczas pracy znamionowej pod wysokim napieciem statym (ok. 900 V DC).

Smier¢ lub powazne obrazenia ciata.

» Falownik nalezy odfgczy¢ od napiecia co najmniej 10 minut przed odfgczeniem
kabla zasilajgcego.

A OSTROZNIE

Niebezpieczenstwo oparzenia. Powierzchnie rezystoréw hamujgcych osiagaja przy
obcigzeniu Py wysokg temperature.

Lekkie obrazenia ciata.
»  Wybra¢ odpowiednie miejsce montazu.
» Nie dotyka¢ rezystoréw hamujgcych.

» Zamontowac odpowiednig ostone przed dotknieciem.

Rezystor hamujgcy podtacza sie miedzy zaciski falownika "BR" i "+". W nowym urzg-
dzeniu zaciski te sg ostoniete wylamywanymi ostonami. Przed pierwszym uzyciem

ostony te nalezy wytamac.

Skroci¢ przewody do potrzebnej dtugosci.

Uzy¢ 2 ciasno skreconych przewodéw albo 2-zytowego, ekranowanego kabla zasi-
lajgcego. Przekrdj kabla nalezy dobraé odpowiednio do prgdu zadziatania Iz na

F16, natomiast napigcie znamionowe kabla zgodnie z DIN VDE 0298.

Zabezpieczy¢ rezystor hamujgcy przekaznikiem bimetalowym i ustawi¢ prad za-

dziatania | odpowiedniego rezystora hamujgcego.

Ptaskie rezystory hamujgce majg wewnetrzne termiczne zabezpieczenie przed
przecigzeniem (niewymienny bezpiecznik topikowy). Rezystory hamujace w wersji

ptaskiej nalezy montowa¢ wraz z odpowiednig ostong przed dotknieciem.

bimetalowego zamontowaé zintegrowany czujnik temperatury z 2-zytowym kablem

ekranowanym.

BR

OO0O0OO

F16
[ 1 [
BW... L Wptywa na
E é E K10
L] L
I
9007202440373003
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4.4.11 Ochrona termiczna silnika TF, TH, KTY84, PT1000

Silniki wyposazone w wewnetrzny czujnik temperatury (TF, TH, KTY84, PT1000 albo
réwnowazny) mozna podtgczac bezposrednio do falownika.

W przypadku zadziatania ochrony termicznej falownik sygnalizuje btgd "F-PTC".
Dostepne sg do wyboru nastepujgce mozliwosci ochrony silnika:

* PTC-th dla czujnika temperatury TF albo wytgcznik bimetaliczny TH o progu za-
dziatania 2,5 kQ

+  KTY84 w klasach temperaturowych B (120°C), F (155°C) i H (180°C)
*  PT1000 w klasach temperaturowych B (120°C), F (155°C) i H (180°C)

Natychmiast po skonfigurowaniu parametru P2-33 w module ochrony silnika ustawie-
nie to automatycznie przypisuje wybrane funkcje wejs¢ binarnych (P1-15) do wejscia
analogowego Al2 = ochrona silnika.

WSKAZOWKA

jde

Przed podtgczeniem nalezy najpierw skonfigurowaé czujnik temperatury za pomocg
parametru P2-33. Podtgczy¢ istniejgcy czujnik temperatury zgodnie ze schematami.
Nieprawidtowe podtgczenie moze by¢ przyczyng uszkodzenia czujnika lub falownika.

Informacje na temat parametru P2-33 mozna znalez¢ w rozdziale "P2-33: format
wejscia analogowego 2 / ochrona silnika" (— B 142).

Przyktad podtgczania réznych czujnikdw temperatury:

Czujnik temperatury TF KTY84
Wytacznik bimetaliczny TH PT1000
~— N ~— N
< o v O < o 0w O
e 5 © ¢ o 5 0 o
z“”“z‘:>5>agéé z““‘“z:>5>agéé
Y ooofYFTo<oTInn Y ooofYTo<oT<nm
1 2 3 4 56 7 8 9 1011 1213 1 2 3 4 56 7 8 9 1011 1213
VooV L ooV L
— 1
17409280907 17409278475
P2-33 = PTC-th P2-33 = KTY84 albo PT1000 (B, F, H)
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4412 Naped wielosilnikowy / naped grupowy

Suma prgdéw znamionowych silnikéw nie moze przekraczac pradu znamionowego fa-
lownika. Maksymalna dozwolona diugos¢ kabli dla grupy ograniczona jest do wartosci
pojedynczego przytgcza. Patrz rozdziat "Dane techniczne" (— B 178).

Grupa silnikdow ograniczona jest do 5 silnikdw i nie moze zawieraé wiecej niz 3 wielko-
Sci.

Praca wielosilnikowa mozliwa jest tylko z tréjfazowymi silnikami asynchronicznymi, nie
jest mozliwa z silnikami synchronicznymi.

Dla grup zawierajacych wiecej niz 3 silniki firma SEW-EURODRIVE zaleca zastoso-
wanie dtawika wyjsciowego "HD LT xxx" i dodatkowo nieekranowanych przewodow
oraz maksymalng dopuszczalng czestotliwosé na wyjsciu wynoszgcg 4 kHz.

4413 Przewody zasilajace silnik i zabezpieczenie

Dobierajgc zabezpieczenie oraz przewody sieciowe i doprowadzajgce prad do silnika
nalezy przestrzegac tez przepiséw krajowych i specyficznych dla instalaciji.

Dozwolong dtugos¢ wszystkich potgczonych réwnolegle przewodoéw zasilajgcych silnik
okresla sie nastepujgco:

Imak
leat. < —==°
3172400139
l.w = faczna dtugosé potaczonych réwnolegle przewododw zasilajgcych silnik
las = Zzalecana dtugos¢ maksymalna przewodow silnika

n liczba silnikow potaczonych réwnolegle

Jezeli przekrdj przewodow zasilajgcych silnik odpowiada przekrojowi przewodow sie-
ciowych, dodatkowe zabezpieczenie nie jest konieczne. Jezeli przekroj przewoddw
zasilajgcych silnik jest mniejszy od przekroju przewodow sieciowych, to przewody
zasilajgce silnik nalezy zabezpieczyé zgodnie z przekrojem przed zwarciem. Nadajg
sie do tego wylgczniki ochronne silnika.

4414 Podiagczanie silnikoéw tréjfazowych z hamulcem

jde

Wyczerpujgce wskazowki dotyczgce uktadu hamulcowego SEW-EURODRIVE znajdu-
ja sie w katalogu "Silniki trojfazowe”, ktéry mozna zamoéwi¢ w firmie SEW-
EURODRIVE.

Uktady hamulcowe SEW-EURODRIVE sg to hamulce tarczowe wzbudzane pragdem
statym, zwalniane elektromagnetycznie i hamujgce pod dziataniem sity sprezyny. Pro-
stownik hamulcowy zasila hamulec napieciem statym.

WSKAZOWKA

W przypadku pracy z falownikiem prostownik hamulca musi mie¢ wiasny przewdd
sieciowy. Zasilanie napieciem silnika jest niedozwolone!
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4415 Instalacja zgodna z wymogami UL

Aby instalacja elektryczna spetniata wymogi UL, nalezy przestrzega¢ nastepujgcych
wskazowek:

Temperatura otoczenia

Falownik wolno eksploatowaé w nastepujgcych temperaturach otoczenia:

Stopien ochrony Temperatura otoczenia
IP20/NEMA 1 od -10°C do +50°C
IP55/NEMA 12K

od -10°C do +40°C
IP66/NEMA 4X

Uzywaé wylgcznie miedzianych kabli przylgczeniowych, przeznaczonych do pracy
w temperaturze do 75°C.

Momenty dokrecania zaciskéw zasilajagcych i sterowniczych

Dozwolone momenty dokrecania dla falownikbw mozna znalezé w rozdziale
"Dozwolone momenty dokrecania" (— B 20).

Zasilanie zewnetrzne 24 V DC

Jako zewnetrzne Zrédto napiecia 24 V DC nalezy stosowal wytgcznie sprawdzone
urzgdzenia o ograniczonym napieciu na wyjsciu (U, = 30 V DC) i ograniczonym
pradzie wyjsciowym (I < 8 A).

Sieci elektryczne i zabezpieczenia

Falowniki sg przeznaczone do pracy w sieciach elektrycznych z uziemionym punktem
zerowym (TN i TT), zasilajgcych pradem i napieciem zgodnie z wartosciami podanymi
w ponizszych tabelach. Zamieszczone w ponizszych tabelach dane dla bezpiecznikow
dotyczg maksymalnego dopuszczalnego prgdu znamionowego bezpiecznika wstepne-
go dla danego falownika. Stosowac¢ tylko bezpieczniki topikowe.

Certyfikacja UL nie dotyczy eksploatacji w sieciach z nieuziemionym punktem zero-
wym (IT).

Urzgdzenia 1 x 200 — 240 V

1%x200 — 240 V Bezpiecznik topikowy albo | Maks. prad przemienny Maks. napiecie
MCB (typ B) zwarcia sieciowego sieciowe

0008 15 A 100 kA rms (AC) 240V

0015 20 A

0022 25 A
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Urzgdzenia 3 x 380 —
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240V

3 x200-240V Bezpiecznik topikowy albo | Maks. prad przemienny Maks. napiecie
MCB (typ B) zwarcia sieciowego sieciowe

0008 10A 100 kA rms (AC) 240V

0015 15A

0022 17,5A

0030 30A

0040 30A

0055 40 A

0075 50 A

0110 70 A

0150 90 A

0185 110 A

0220 150 A

0300 175 A

0370 225 A

0450 250 A

0550 300 A

0750 350 A

480 V

3x380-480V Bezpiecznik topikowy albo | Maks. prad przemienny Maks. napiecie
MCB (typ B) zwarcia sieciowego sieciowe

0008 6A 100 kA rms (AC) 480V

0015 10A

0022 10 A

0040 15A

0055 25A

0075 30A

0110 40 A

0150 50 A

0185 60 A

0220 70 A

0300 80 A

0370 100 A

0450 125 A

0550 150 A

0750 200 A

0900 250 A

1100 300 A

1320 350 A

1600 400 A
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Urzadzenia 3 x 500 — 600 V

3 x 500 - 600 V Bezpiecznik topikowy albo | Maks. prad przemienny Maks. napiecie
MCB (typ B) zwarcia sieciowego sieciowe

0008 6 A 100 kA rms (AC) 600 V

0015 6A

0022 10A

0040 10 A

0055 15A

0075 20A

0110 30A

0150 35A

0185 45 A

0220 60 A

0300 70 A

0370 80 A

0450 100 A

0550 125 A

0750 150 A

0900 175 A

1100 200 A

Zabezpieczenie termiczne silnika

Falownik jest wyposazony w termiczne zabezpieczenie przed przecigzeniem zgodne

z NEC (National Electrical Code, US).

Termiczne zabezpieczenie przed przecigzeniem nalezy zapewni¢ za pomocg jednego

z nastepujacych dziatanh:

» Instalacja czujnika temperatury silnika zgodnie z NEC, patrz rowniez rozdziat

"Zabezpieczenie termiczne silnika (TF/TH)" (— B 32).

+ Zastosowanie wewnetrznego termicznego zabezpieczenia przed przecigzeniem

przez aktywacje parametru P4-17.

36  Instrukcja obstugi — MOVITRAC® LTP-B

22872183/PL — 09/2016



22872183/PL — 09/2016

Instalacja
Instalacja elektryczna

4416 Information Regarding UL

i

WSKAZOWKA

Ze wzgledu na wymogi przepisow UL ponizsze rozdziaty sg drukowane zawsze w je-
zyku angielskim, niezaleznie od jezyka aktualnej wers;ji instrukcji.

Thermal motor protection

Parameter

Functional principle

Thermal motor overload protection shall be provided by one of the following means:

* NEC compliant installation of a motor temperature sensor, see also section "Motor
temperature protection (TF/TH)" in the chapter "Electrical Installation” of the opera-
ting instructions.

» Using internal thermal motor overload protection according to NEC (National Elec-
trical Code, US). Thermal motor overload protection can be activated via parame-
ter P4-17.

* Implementing external measures to ensure thermal motor overload protection
according to NEC (National Electrical Code).

The following additional parameter was added to MOVITRAC® LTP-B/LTX inverters to
implement internal thermal motor protection according to NEC:

+ P4-17 Thermal motor protection according to NEC
— 0: disabled

— 1: enabled

The motor current is accumulated in an internal memory over the course of time. The
inverter goes to fault state as soon as the thermal limit is exceeded (l.t-trP).

Once the output current of the inverter is less than the set rated motor current, the in-
ternal memory is decremented depending on the output current.

*  When P4-17 is disabled, thermal memory retention is reset upon shutdown or po-
wer loss.

*+  When P4-17 is enabled, thermal memory retention is maintained upon shutdown
or power loss.
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4417 Kompatybilnos¢ elektromagnetyczna (EMC)

Falowniki z filtrem EMC zaprojektowano do stosowania w maszynach i systemach na-
pedowych. Spetniajg norme produktowg EMC EN 61800-3 dotyczacg napedow ze
zmienng predkoscig obrotowg. W instalacjach systeméw napedowych, spetniajgcych
warunki EMC, nalezy przestrzegac¢ dyrektywy 2014/30/UE.

Odpornos¢ na zaklocenia

Odnosnie odpornosci na zakidcenia falownik z filtrem EMC mies$ci sie w przedziatach
wartosci granicznych normy EN 61800-3, dlatego mozna go stosowaé zaréwno
w przemysle, jak i w gospodarstwie domowym (matych zaktadach przemystowych).

Emisja zaktécen

W odniesieniu do emisji zaktécen falownik z filirem EMC miesci sie w przedziatach
wartosci granicznych normy EN 61800-3:2004. Falowniki mozna stosowaé zaréwno
w przemysle, jak i w gospodarstwie domowym (matych zaktadach przemystowych).

Aby zapewni¢ jak najlepszg kompatybilno$¢ elektromagnetyczng, nalezy instalowac
falowniki zgodnie z informacjami podanymi w rozdziale Instalacja. Zwracac przy tym
uwage na dobre uziemienie falownikéw. Aby spetni¢ wymogi dotyczgce emisji zakto-
cen, uzywac ekranowanych kabli silnikow.

W ponizszej tabeli okre$lono warunki stosowania w napedach.

Typ falownika Kat. C1 (klasa B) Kat. C2 (klasa A) Kat. C3
zgodnie z EN 61800-3
230V, 1-faz. Dodatkowe filtry nie sg wymagane.
LTP-B xxxx 2B1-x-xx Stosowac ekranowany kabel silnika.
230V, 3-faz. Stosowac filtr ze- Dodatkowe filtry nie sg wymaga-
LTP-B xxxx 2A3-x-xx wnetrzny typu ne.
NF LTxxx xxx. St « ok kabel silni
400 V. 3-faz. osowaé ekranowany kabel silni-
’ Stosowac ekranowa- |ka.
LTP-B xxxx 5A3-x-xx ny kabel silnika.

575V, 3-faz. W razie potrzeby mozna stosowac filtry sieciowe typu
LTP-B xxxX 603-X-XX NF L,T XXX, aby jeszcze bardziej zminima]izowaé emisje
zaktocen elektromagnetycznych. Nie mozna jednak za-
pewni¢ zgodnosci z powyzszymi klasami wartosci gra-
nicznych.

Stosowac ekranowany kabel silnika.
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Wskazowki ogolne dotyczace ekranowania silnika
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W aplikacjach LTX zaleca sie zdecydowanie uzycie blachy ekranujgce;.

Utozy¢ ekran po najkrotszej drodze, zapewniajgc obustronny styk z masg. Dotyczy to
réwniez kabli z wieloma ekranowanymi ciggami zyt.

9007200661451659

Zalecenia dotyczgce uktadania ekranu silnika w przypadku falownika o stopniu ochrony IP20

Falowniki o stop-
niu ochrony IP20/
NEMA 1

Nastepujgce falowniki sg wyposazone w pokazang tutaj obudowe:

Napiecie znamionowe
sieci

Moc falownika

230V 0,75 -5,5 kW
400V 0,75 - 11 kW
575V 0,75 - 15 kW

Przyktad falownika LTP-B

Przyktad falownika LTP-B z modutem LTX
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9007212157809419
[11 Przewdd doprowadzajgcy prad [5] Przewody sterownicze
do silnika
[2] Dodatkowe przytgcze PE [6] + 230V:0,75-2,2 kW

* 400 V: 0,75 -4 kW

« 575V: 0,75 - 5,5 kW
[8] Przewdd czujnika [7] - 230V:3-55kW

* 400 V: 5,5 - 11 kW
575V:7,5-15 kW

[4] Kabel komunikacyjny RJ45

Blache ekranowg mozna opcjonalnie stosowa¢ do wymienionych wyzej falownikow
w wersji IP20. Podczas dopasowywania nalezy:

1. Odkreci¢ 4 sruby w otworach podtuznych.

2. Przesung¢ blache do potrzebnej wielkosci zawsze do oporu.

3. Dokreci¢ z powrotem Sruby.

Upewnic sig, ze blacha jest prawidtowo potgczona z przytgczem PE.
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Zalecenia dotyczgce uktadania ekranu silnika w przypadku falownika o stopniu ochrony IP55/IP66

Aby zamocowac ekran silnika na urzadzeniu, zaleca sig¢ uzycie metalowych dtawikow
kablowych. Dlugos¢ szyjki gwintowanej musi wynosi¢ w przypadku wymienionych ni-

zej falownikéw przynajmniej 8 mm.

Falowniki o stop-  Nastepujgce falowniki sg wyposazone w pokazang tutaj obudowe:

niu ochrony IP66/

NEMA 4X Napiecie znamionowe Moc falownika
sieci
230V 0,75 -4 kW
400V 0,75 -7,5 kW
575V 0,75 - 11 kW
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LTP-B LTP-B + LTX
]
[de)a]

[4] —

\ \

| | | |

9007212157811595
[11 Przeciwnakretka metalowa [4] Modut LTX
[2] Srubunek metalowy [6] Przewdd doprowadzajgcy prad do silnika

[3] Dotaczona uszczelka gumowa [6] Przewdd sieciowy

42 Instrukcja obstugi — MOVITRAC® LTP-B

22872183/PL — 09/2016



22872183/PL — 09/2016

Instalacja 4
Instalacja elektryczna

Zalecenia dotyczgce ukfadania przewodow czujnikéw, sterowniczych i komunikacyjnych

Falowniki o stop-
niu ochrony IP55/
NEMA 12K

9007212386365579

[11 Kabel czujnika dla modutu LTX [4] Zacisk sygnatowy/komunikacyjny
[2] Zacisk sygnatowy/komunikacyjny [5] Przewdd sieciowy
[3] Przewdd doprowadzajgey prad do

silnika

Nastepujgce falowniki sg wyposazone w pokazang tutaj obudowe:

Napiecie znamionowe
sieci

Moc falownika

230V 5,6 -18,5 kW
400V 11 - 37 kW
575V 15 - 45 kW
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T T r)r%
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(3]
18242097931
[11 Przewdd sieciowy
[2] Srubunek metalowy
[3] Przewdd doprowadzajgcy prad do sil-
nika
Nastepujgce falowniki sg wyposazone w pokazang tutaj obudowe:
Napiecie znamionowe Moc falownika
sieci
230V 22 - 75 kW
400 V 45 - 160 kW
575V 55 - 110 kW
1 [2]
(3]
18243537675

[11 Przewdd sieciowy

[2] Srubunek metalowy

[3] Przewdd doprowadzajgcy prad do sil-
nika
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4

Przeglad zaciskéw sygnatowych

Zaciski gtéwne

UWAGA

Podtaczenie do zaciskéw sygnatowych napiecia wyzszego niz 30 V moze spowodo-
wac uszkodzenie sterownikal

Mozliwe szkody materialne!

» Napiecie na zaciskach sygnatowych nie moze przekracza¢ 30 V.

AO2/DO 2

+24 VIO
STO+
STO-

Al2/DI5
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45035999276880139

Blok zaciskow sygnatowych wyposazony jest w nastepujgce przytacza:

Nr zaci- | Sygnat Podtaczanie Opis
sku
1 +24 VIO +24 V: napiecie odniesie- |Napiecie odniesienia do sterowania wejsciami cyfro-
nia / napiecie podtrzymu- |wymi (maks. 100 mA)"
lace Przestrzegaé "Wskazéwka dotyczgca poditgczania
funkcji STO" (— B 46)
2 DI 1 Wejscie binarne 1 Logika dodatnia
Dl 2 Wejscie binarne 2 "Logiczne 1", zakres napie¢ wejsciowych: DC 8 —
DI 3 Wejscie binarne 3 S
"Logiczne 0", zakres napie¢ wejsciowych: DC0 -2V
Kompatybilne z zgdaniem PLC, gdy 0 V jest podtaczo-
ne do zacisku 7 albo 9.
5 +10V Wyijscie +10 V: napiecie |10 V: napiecie odniesienia dla wejscia analogowego
odniesienia (zasilanie potencjatem +, maks. 10 mA, 1 — 10 kQ)
6 Al1/Dl4 Wejscie analogowe 1 (12- | Analogowe: 0 —10V,10-0V,-10-10V, 0 — 20 mA,
bitowe) 4-20mA, 20-4 mA
Wejscie binarne 4 Cyfrowe: "Logiczne 1", zakres napie¢ wejsciowych:
DC8-30V
7 oV 0 V: potencjat odniesienia | Przestrzegac "Wskazowka dotyczgca podtagczania
funkcji STO" (— B 46)
8 AO 1/DO 1 |Wyjscie analogowe 1 (10- | Analogowe: 0 —10V,10-0V, 0 —20 mA, 20 — 0 mA,
bitowe) 4-20mA, 20 -4 mA
Wyjscie binarne 1 Cyfrowe: 0/ 24 VV, maksymalny prad wyjsciowy:
20 mA
9 oV 0 V: potencjat odniesienia |Przestrzega¢ "Wskazéwka dotyczgca podtgczania
funkcji STO" (— & 46)
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Nr zaci- | Sygnat Podiaczanie Opis
sku
10 Al 2/DI5 Wejscie analogowe 2 (12- | Analogowe: 0 — 10V, 10 -0V, PTC-th, 0 — 20 mA,

bitowe) 4-20 mA, 20 — 4 mA, KTY84, PT1000

Cyfrowe: "Logiczne 1", zakres napie¢ wejsciowych:
DC8-30V

Wejscie binarne 5/styk
termistora

11 AO 2 /DO 2 |Wyjscie analogowe 2 (10- | Analogowe: 0 —10V,10-0V, 0 —20 mA, 20 — 0 mA,
bitowe) 4-20mA, 20 -4 mA
Wyjscie biname 2 Cyfrowe: 0/ 24 V, maksymalny prad wyjsciowy:
20 mA
12 STO+ Odblokowanie stopnia Wejscie +24 VV DC, pobér prgdu maks. 100 mA
wyjsciowego Styk bezpieczenstwa STO, High = DC 18 — 30 V
Przestrzegaé "Wskazéwka dotyczgca podtgczania
funkcji STO" (— B 46)
13 STO- Potencjat odniesienia GND dla wejscia +24 V DC

Styk bezpieczenstwa STO

Przestrzegaé¢ "Wskazdéwka dotyczgca podigczania
funkcji STO" (— B 46)

1) Podczas pracy falownika z opcjonalng siecig przemystowg mozna uzywac zacisku 1 do zasilania napieciem podtrzymujgcym.

Wszystkie wejscia binarne uaktywniane sg przez napiecie wejsciowe w zakresie
8 — 30 Vi kompatybilne z napigciem +24 V.

Czas odpowiedzi wejs¢ binarnych i analogowych jest krotszy od 4 ms. Rozdzielczos¢
wejs¢ analogowych wynosi 12 bitéw, przy doktadno$ci £2% odniesionej do nastawio-
nego skalowania maksymailnego.

Wskazowka dotyczgca podtgczania funkcji STO

Jezeli zacisk 12 zasilany jest stale napieciem 24 V, a zacisk 13 jest stale potgczony
z GND, funkcja STO jest trwale nieaktywna.

= > > éé

[m] o o [V 7]
12 3 4 5 6 7 8 9 1011 12 13
DoV Z2X%Z;
| RN

—0
-0

M

18481633291

[11 Zasilanie zewnetrzne 24 V DC
[21 Opcjonalny modut wytgcznika bezpieczenstwa
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Zaciski przekaznika

14 15 16 17 18
ZRZN 77N
o
UWAGA

Mozliwe szkody materialne.

Instalacja 4
Instalacja elektryczna

Nie podtgczac obcigzen indukcyjnych do stykéw przekaznikowych!

Nr zaci- | Sygnat Wybér funkcji Opis
sku przekaznika
14 Wyjscie przekaznika 1, odnie- P2-15 Styk przekaznikowy
sienie (AC 250V /DC 30V, maks. 5 A)
15 Wyjscie przekaznika 1, styk
zwierny
16 Wyjscie przekaznika 1, styk
rozwierny
17 Wyjscie przekaznika 2, odnie- P2-18
sienie
18 Wyjscie przekaznika 2, styk
zwierny
4419 Gniazdo komunikacyjne RJ45
Gniazdo

w urzgdzeniu

(1]
(2]
3]
(4]
3]
(6]
[7]
(8]

i

SBus-/ CAN-Bus-
SBus+/ CAN-Bus+
ov

RS485- (Engineering)
RS485+ (Engineering)

9007212770640779

+24 V (napiecie wyjsciowe/podtrzymujgce)

RS485- (Modbus RTU)
RS485+ (Modbus RTU)
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Instalacja

Instalacja elektryczna

4.4.20

Wymagania

Zakres funkcji

Tryb podtrzymania 24 V

Falownik oferuje mozliwos¢ zapewnienia trybu podtrzymania za posrednictwem ze-
wnetrznego napiecia 24 V. Elektronika sterujgca oraz karty opciji, takie jak interfejsy
sieci przemystowej, dziatajg w petnym zakresie rowniez w przypadku wytgczonego za-
silania sieciowego.

Wersja oprogramowania sprzetowego 1.20 (mozliwos¢ sprawdzenia w P0-28).

» Dostep do parametréw (tylko odczyt, bez zapisu)
» Komunikacja przez sie¢ przemystowg

Struktura trybu podtrzymania 24 V

jde

Wszystkie falowniki, potgczone ze sobg w jednej sieci komunikacyjnej i korzystajace
z trybu podtrzymania 24 V, muszg by¢ zasilane réwnoczesnie zewnetrznym napie-
ciem 24 V. Nalezy zwraca¢ uwage na to, aby poszczegodlne urzadzenia, podtgczone
do sieci, nie byty odtgczane oddzielnie od napiecia 24 V.

WSKAZOWKA

Jesli falowniki nie sg zasilane z sieci, a poszczegodlne urzadzenia, ktére znajdujg sie
w obrebie sieci RJ45 lub sieci przemystowej, zostang odtgczone od zewnetrznego
zasilania 24 V, moze to spowodowac wystgpienie nieprawidtowych stanéw w sieci
przemystowej. Nalezy zadbaé o to, aby wszystkie podtgczone falowniki byty zawsze
zasilane rownoczesnie zewnetrznym napieciem 24 V.

Przyktadowy schemat potaczen

Sie¢

24y —

0 V/IGND

Sie¢ Sie¢ Sie¢
< Q w0 < Q w0 <+ Q w0
o s 2 a2 o & 2 a° Q g 2 &°
> > 2 <JEa > >< 2 <3z > > 2 <Jxa
STYPo-s>0>N0020 JCV2o-so>NgR02 SCYPo-s>o>NpR02
Y5556720202205 Y5558720202200 Y55672020320n
l12345578910111213] l12345678910111213l l1234567891011121sl
j@@@@@@@@@@@@ j@@@@@@@@@@@@ j@@@@@@@@@@@@
= [ | = [ | = [ |
Przekaznik Przekaznik Przekaznik
1415161719 1415161718 1415161718
RJ45 000002 RJ45 00000 Ru45 20000
1 1 1
1 1 1
' ' '
' ' '
1 Opcja 1 Opcja 1 Opcja
[} 1 1 [} 1 1 [} 1 1
. . ! ] ] ! ] ] ! ] ]
Komunikacja T T T T 0 0
1 1 1
PrzezRJ45IUD - e e - B F--m---
opcjonalny interfejs Lo o o
sieci przemystowej
18364546315
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Instalacja 4
Schemat potgczen

4.4.21 Potaczenie obwodu posredniego, podigczenie UZ

Obwadd posredni DC jest wyprowadzony w przypadku wszystkich wersji mocy na zaci-
ski. Dzieki temu mozliwe jest sprzeganie urzadzen za pomocg potgczenia obwodu po-
Sredniego lub bezposrednie zasilanie napieciem statym.

W takich przypadkach nalezy skonsultowac sie z firmg SEW-EURODRIVE.

4.5 Schemat potaczen

jde

A OSTRZEZENIE

Zagrozenie porazeniem pradem. Niewtasciwie wykonane okablowanie moze stwa-
rza¢ zagrozenie z powodu wysokich napie¢.

Smieré lub powazne obrazenia ciata.

» Nalezy postepowac zgodnie z ponizszymi punktami.

W nastepujgcych aplikacjach nalezy zawsze odtgcza¢ hamulec po stronie AC i DC:
+  We wszystkich aplikacjach dzwignicowych.

+ W aplikacjach wymagajacych kroétkiego czasu zadziatania hamulca.
Przestrzegac ponizszych wskazowek:

+  Wymienione nizej falowniki o stopniu ochrony IP66/NEMA 4X posiadajg juz otwory
dla przewodoéw sieciowych, doprowadzajgcych prad do silnika oraz przewodéw
sterowniczych.

- 230V:0,75 -4 kW
- 400V:0,75-7,5 kW
- 575V:0,75-11 kW

Wymienione nizej falowniki o stopniu ochrony IP55/NEMA 12K sg wykonane z
ptytkg wprowadzajgcg z metalu. Uzytkownik ma mozliwos¢é wywiercenia otworow
na wpusty kabli w wybranych przez siebie miejscach.

— 230V:55-75kW

— 400V:11-160 kW

- 575V:15-110 kW
* Podigczy¢ prostownik hamulca poprzez osobny przewdd sieciowy.
» Zasilanie napigciem silnika jest niedozwolone!

WSKAZOWKA

W nowym urzgdzeniu zaciski DC-, + (DC+) i BR sg wyposazone w wytamywane po-
krywy, ktére w razie potrzeby nalezy wytamac.

Instrukcja obstugi - MOVITRAC®LTP-B = 4.0
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Schemat potgczen

L1

L2/N

)
m MF11/F12/F13
‘I

\
(]
[}
]

Opcja ND.. Dtawik na wejsciu
L1’

L2 L3

L2 L3

v
L

L3 nie 1-faz. 230 V

’’’’’’’ PE

K10 1]
(AC-3)

Magistrala/sie¢
przemystowa DC "-" dostep

A

]

BR +

BW

(HJ

BW../BW.-T

Przytacze

rezystora hamujgcego®

Magistrala/sie¢ przemystowa DC "+" dostep

18380767883

[1] Stycznik sieciowy miedzy siecig zasilajgcg a falownikiem

[2] Hamulec
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4.51

Instalacja 4
Schemat potgczen

Uktad sterowania hamulca

1]
K11
(AC-3)

[3]

K12
(AC-3)

(1]

(2]

Ve (BMY)

Vac Ve (BMK) V ac

F14/F15 F14/F15 F14/F15

i i

17]
V+ [] [3]
18]
18 r

GND

| —

= ¥
)
—

K12
(AC-3) o
2] [2
GND GND
> Biaty 3 Biaty
BG g Czerwony BG :25 Czerwony
BGE[, BGE |, o
Niebieski Niebieski
5 Czerwony S
DR/DT/DV: Bialy DR/DT/DV:
Separacja po stronie pragdu |_Niebieski Separacja po stronie pradu

statego i przemiennego przemiennego

18475023883

Zasilanie sieciowe prostownika hamulca, wigczane symultanicznie
przez K10.

Stycznik/przekaznik sterujgcy, odbiera napiecie ze styku przekaznika we-
wnetrznego [3] falownika, zasilajgc nim prostownik hamulca.

Styk bezpotencjatowy falownika.
Zewnetrzne napiecie zasilajgce AC 250 V / DC 30 V przy maks. 5 A.
(BMV) Zasilanie napieciem statym BMV.

(BMK) Zasilanie napieciem przemiennym BMK.

Instrukcja obstugi - MOVITRAC®LTP-B = 5



5 Uruchamianie

Ztgcze uzytkownika

5 Uruchamianie

5.1 Ztacze uzytkownika

511 Panele sterowania
Falowniki w wersji IP20 wyposazone sg w standardowy panel sterowania.

Falowniki w wersji IP55/IP66 wyposazone sg w wyswietlacz tekstowy z mozliwoscig
przetgczania jezyka.

Obydwa panele sterowania umozliwiajg prace oraz ustawianie parametrow falownika
bez dodatkowych urzadzen zewnetrznych.

Standardowy panel sterowania

1

9007202188405387
[11 6-cyfrowy wyswietlacz 7-segmentowy [4] Przycisk do nawigacji
[2] Przycisk Start [5] Przycisk Do goéry
[3] Przycisk Stop/Reset [6] Przycisk Na dét

Panel sterowania z wyswietlaczem tekstowym

18364520203
[11 Wyswietlacz tekstowy (wielojezyczny) [4] Przycisk do nawigacji
[2] Przycisk Start [5] Przycisk Do goéry
[3] Przycisk Stop/Reset [6] Przycisk Na dét
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Uruchamianie
Ztgcze uzytkownika

Obstuga
Obydwa panele sterowania posiadajg 5 przyciskow o nastepujacych funkcjach:
Przy- @ Start [2] «  Odblokowanie napedu
cisk «  Zmiana kierunku obrotéw
Przy- @ Stop [3] «  Zatrzymywanie napedu
cisk +  Potwierdzanie btedu

Przy- o Nawigacja[4] + Zmiana menu
cisk « Zapis wartosci parametrow
+  Wyswietlanie informacji w czasie rzeczywistym

Przy- O Dogéry[5] + Zwiekszanie predkosci obrotowej
cisk + Zwiekszanie wartosci parametrow

Zmniejszanie predkosci obrotowe;j

Przy- o Na dot [6]
cisk + Zmniejszanie warto$ci parametrow
Dostep do menu zmiany parametrow uzyskuije sie tylko przyciskiem <Nawigacja> [4].

* Przetgczanie migdzy menu zmiany parametrow a wy$wietlaniem w czasie rzeczy-
wistym (robocza predkos¢ obrotowa/prad roboczy): przytrzymacé wcisniety przycisk
dtuzej niz 1 s.

* Przelgczanie miedzy roboczg predkoscig obrotowg a pradem roboczym pracujgce-
go falownika: nacisng¢ krétko przycisk (krocej niz 1 s).

Robocza predkos¢ obrotowa wyswietlana jest tylko wtedy, gdy w parametrze P71-10
wprowadzona jest znamionowa predkos¢ obrotowa silnika. W przeciwnym razie wy-
Swietlana jest predko$¢ obrotowa wirujgcego pola magnetycznego.

Przelgczanie jezyka w przypadku panelu sterowania z wyswietlaczem tekstowym

Aby zmieni¢ jezyk wyswietlacza tekstowego, nalezy nacisng¢ réwnoczesnie przyciski
<Start> oraz <Strzatka do goéry>. Falownik nie moze by¢ przy tym odblokowany.

Zostanie teraz wyswietlona lista dostepnych jezykow.

Instrukcja obstugi — MOVITRAC® LTP-B
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Ztgcze uzytkownika

5.1.2 Przywracanie ustawien fabrycznych parametréow
Aby przywrdci¢ ustawienia fabryczne parametrow:
1. Falownik nie moze by¢ odblokowany, na wyswietlaczu musi pojawi¢ sie informacja
"Inhibit".
2. Przytrzymaé jednoczesnie wcisnigte 3 przyciski O Oi @przez CO najmniej
2s.
Na wyswietlaczu ukaze sie "P-deF".
3. Nacisnac przycisk @ aby potwierdzi¢ komunikat "P-def".
i Jezeli parametry falownika sg ustawione na wartosci fabryczne, przyciski <Start>/
<Stop> na panelu sterowania sg nieaktywne. Aby umozliwi¢ korzystanie z przyciskow
<Start>/<Stop> na panelu sterowania, ustawi¢ parametr P71-12 na wartos¢ "1"
albo "2".
51.3 Kombinacje przyciskéw
Funkcja Urzadzenie |Nacisnac: Wynik Przyktad
wyswietla:
Szybki wybér Px-xx Przyciski <Nawigacja> + <Do |Zostanie wybrana kolej- [Wys$wietli si¢ "P1-10":
grup parame- gory> na wyzsza grupa para- |+ Nacisng¢ przyciski <Nawigacja> + <Do goé-
trow" metrow. ry>
+ * Teraz wyswietli sie¢ "P2-01".
Px-xx Przyciski <Nawigacja> + <Na |Zostanie wybrana kolej- (Wys$wietli si¢ "P2-26":
dot> na nizsza grupa para- |+ Nacisng¢ przyciski
o o metrow. <Nawigacja> + <Na dét>
+ * Teraz wyswietli sie¢ "P1-01".
Wybor najniz-  |Px-xx Przyciski <Do gory> + <Na Wybrany zostanie Wyswietli sie "P1-10":

szego parametru
Z grupy

dot>

ANV

pierwszy parametr
Z grupy.

» Nacisng¢ przyciski <Do gory> + <Na dot>
» Teraz wyswietli sie "P1-01".

Ustawianie naj-
nizszej wartosci
parametru

Warto$¢ nume-
ryczna (w przy-
padku zmiany
wartosci para-
metru)

Przyciski <Do gory> + <Na
dot>

ANV

Dla parametru zostanie
ustawiona najnizsza
wartose.

W przypadku zmiany parametru P71-01:

» Wyswietli sie "50.0".

» Nacisng¢ przyciski <Do gory> + <Na dot>
* Teraz wyswietli sie "0.0".

Zmiana pojedyn-
czych cyfr warto-
$ci parametru

Warto$¢ nume-
ryczna (w przy-
padku zmiany
wartosci para-
metru)

Przyciski <Stop/Reset> +
<Nawigacja>

®.C

Mozna teraz zmieni¢
poszczegdlne cyfry
wartosci parametru.

W przypadku zmiany parametru P1-10:

* Wyswietli sie "0".

» Nacisng¢ przyciski <Stop/Reset> + <Nawi-
gacja>

Teraz wyswietli sie "_0".

Nacisng¢ przycisk <Do goéry>.

Teraz wyswietli sie "10".

Nacisng¢ przyciski <Stop/Reset> + <Nawi-
gacja>

» Teraz wyswietli sie "_10".

» Nacisngc¢ przycisk <Do goéry>.

* Teraz wyswietli sie "110"

itd.
Przetaczanie je- |Select Langu- |<Start> oraz <Do géry> Mozna teraz wybra¢ z3-|* Angielski
zyka age (Wybor je- dany jezyk. * Niemiecki
zyka) + » Francuski
* Hiszpanski

1) Dostep do grup parametréw musi byé uaktywniony: ustawi¢ P1-14 na "101" lub "201".

54 Instrukcja obstugi — MOVITRAC® LTP-B

22872183/PL — 09/2016



22872183/PL — 09/2016

Uruchamianie 5

Ztgcze uzytkownika

5.1.4 Oprogramowanie LT-Shell

Oprogramowanie LT-Shell umozliwia tatwe i szybkie uruchamianie falownikéw. Mozna
je pobra¢ z witryny internetowej SEW-EURODRIVE. Po instalacji, a potem w regular-
nych odstepach czasu nalezy aktualizowaé oprogramowanie.

Za pomocy pakietu Engineering (zestaw kabli C) oraz konwertera zlgcza USB11A
mozna potgczy¢ falownik z komputerem, w ktérym zainstalowano oprogramowanie.

Do LT-Shell mozna podtagczy¢ w sieci maksymalnie 63 falowniki.

Za pomocg oprogramowania mozna ponadto wykona¢ nastepujace funkcje:
* obserwacja parametréw, wysytanie i pobieranie,

* przenoszenie parametrow,

» aktualizacja oprogramowania sprzetowego (reczna i automatyczna),

+ eksport parametréw falownika do pliku Microsoft® Word,

» kontrola stanu silnika, wejs¢ i wyj$c,

» sterowanie falownikiem / tryb reczny,

* scope.

Podiaczenie do LT-Shell

Podtgczenia mozna dokonac¢ przez zigcze RS485 (USB11A + pakiet PC-Engineering)
albo Bluetooth® (modut parametréw).

RS485

9288836235
[2] RJ45 na kabel RJ45 [7] Kabel USB A-B
[5] RJ10 na kabel RJ10 [8] Adapter RJ (2 x RJ45, 1 x RJ10)
6] USB11A

Instrukcja obstugi - MOVITRAC® LTP-B = 5 5
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Bluetooth®

[11  Modut parametréw

56 Instrukcja obstugi — MOVITRAC® LTP-B
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Uruchamianie
Ztgcze uzytkownika

5.1.5 Oprogramowanie inzynieryjne MOVITOOLS® MotionStudio

Komputer z zainstalowanym oprogramowaniem mozna potgczy¢ z falownikiem w na-
stepujacy sposoéb:

+ Jako potgczenie przez magistrale SBus miedzy komputerem a falownikiem. Ko-
nieczny jest do tego klucz CAN. Kabel konfekcjonowany nie jest dostepny i nalezy
go wykona¢ we wlasnym zakresie zgodnie z przyporzadkowaniem stykéw ztgcza
RJ45 w falowniku.

* tgczac komputer z bramkg albo MOVI-PLC®. Potgczenie komputer-bramka/
MOVI-PLC® mozna wykona¢ poprzez ztgcze USB11A, USB albo Ethernet.

MOVITOOLS® MotionStudio udostepnia nastepujace funkcje:
* obserwacja parametréw, wysytanie, pobieranie,

* przenoszenie parametrow,

» kontrola stanu silnika, wejs¢ i wyjsc,

Podtgczenie do MOVITOOLS® MotionStudio

Podtgczenia mozna dokonaé posrednio przez bramke SEW-EURODRIVE albo kontro-
ler SEW-EURODRIVE.

Bramka

17186235147
[11 Kabel USB A-B [4] Kabel RJ45 z otwartym koncem
[2] USB11A [56] Wityczka kohcowa (120 Q)
[3] RJ10 na kabel RJ10 [6] Rozdzielacz kablowy

5
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Ztgcze uzytkownika

Kontroler

[11 Kabel USB A-B

[2] USB11A

[3] RJ10 na kabel RJ10

[4] Kabel RJ45 z otwartym koncem

58 Instrukcja obstugi — MOVITRAC® LTP-B
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17186293003

Wtyczka koncowa (120 Q)
Rozdzielacz kablowy
Kabel USB A-B

RJ45 na kabel Ethernet
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5.3

Uruchamianie 5

Automatyczna procedura pomiarowa "Auto Tune"

Automatyczna procedura pomiarowa "Auto Tune"

jde

Dzieki automatycznej procedurze pomiarowej falownik jest w stanie wykona¢ pomiar
prawie kazdego silnika w celu ustalenia danych silnika.

* Procedura pomiarowa uruchamia sie automatycznie po zresetowaniu do ustawien
fabrycznych, po pierwszym odblokowaniu, i trwa — zaleznie od sposobu regulacji —
do 2 minut. Procedury pomiarowej nie nalezy przerywac.

* Automatyczng procedure pomiarowg "Auto-Tune" mozna rozpoczgé rowniez recz-
nie, za pomocg parametru P4-02, po wpisaniu danych silnika. Falownik nalezy od-
blokowac¢ dopiero po prawidtowym wpisaniu w parametrach wszystkich danych sil-
nika.

» Zaciski 12 i 13 dla funkcji STO muszg by¢ zasilane napigciem. Odblokowanie nie
jest konieczne. Na wyswietlaczu musi widnie¢ "Stop".

WSKAZOWKA

Po pierwszym uruchomieniu albo po zmianie trybu regulacji w parametrze P4-01
nalezy wykona¢ automatyczng procedure pomiarowg "Auto-Tune" przy zimnym silni-
ku. Autotuning mozna w kazdej chwili wykonac recznie, za pomocg parametru P4-02.

Uruchamianie z silnikami

jde

a4 OSTRZEZENIE

Jezeli parametr P4-02 ustawiony jest na wartosé "1" ("Auto-Tune"), silnik moze uru-
chomic¢ sie automatycznie.

Smier¢ lub powazne obrazenia ciata.

* Nalezy zwraca¢ uwage na to, aby nikt nie przebywat w zasiegu ruchomych cze-
Sci urzadzenia.

WSKAZOWKA

Czasy ramp w parametrach P7-03 i P1-04 odnoszg sie do czestotliwosci 50 Hz. Je-
zeli parametr P1-16 ustawiony jest na "In-Syn", zdolno$¢ przecigzeniowa ustawiona
jest — zaleznie od parametru P7-08 — na "150%".
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Uruchamianie z silnikami

5.3.1 Uruchamianie w przypadku silnikéw asynchronicznych ze sterowaniem U/f

1. Podtaczyc¢ silnik do falownika. Podtgczajgc zwracaé uwage na napiecie znamiono-
we silnika.

2. Wprowadzi¢ dane silnika z tabliczki znamionowe;j silnika:
* P1-07 = napiecie znamionowe silnika
* P1-08 = prad znamionowy silnika
*  P1-09 = czestotliwos¢ znamionowa silnika
* P1-10 = znamionowa predkos¢ obrotowa silnika
— wartos¢ = 0: kompensacja poslizgu dezaktywowana
— wartos¢ # 0: kompensacja poslizgu aktywowana

3. Ustawi¢ maksymalng i minimalng predkos¢ obrotowg w parametrach P71-01
i P1-02.

Ustawi¢ rampe przyspieszania i hamowania w parametrach P7-03 i P1-04.

5. Uruchomi¢ automatyczng procedure pomiarowg silnika "Auto-Tune" zgodnie z opi-
sem zawartym w rozdziale "Automatyczna procedura pomiarowa ("Auto-
Tune")" (— B 59).

5.3.2 Uruchamianie w przypadku silnikéw asynchronicznych ze sterowaniem predkoscia
obrotowa VFC

1. Podtaczyc¢ silnik do falownika. Podtgczajgc zwracaé uwage na napiecie znamiono-
we silnika.

2. Wprowadzi¢ dane silnika z tabliczki znamionowe;j silnika:
* P1-07 = napigcie znamionowe silnika
* P1-08 = prad znamionowy silnika
*  P1-09 = czestotliwo$¢ znamionowa silnika
* P1-10 = znamionowa predkos¢ obrotowa silnika
*  P1-14 = 201 (rozszerzone menu parametrow)
*  P4-01 =0 (regulacja predkosci obrotowej VFC)
*  P4-05 = wspodtczynnik mocy

3. Ustawi¢ maksymalng i minimalng predkos¢ obrotowg w parametrach P71-01
i P1-02.

Ustawi¢ rampe przyspieszania i hamowania w parametrach P7-03 i P1-04.

Uruchomi¢ automatyczng procedure pomiarowg silnika "Auto-Tune" zgodnie z opi-
sem zawartym w rozdziale "Automatyczna procedura pomiarowa ("Auto-
Tune")" (— B 59).

6. W przypadku niewystarczajgcej wydajnosci regulacji charakterystyke regulaciji
mozna zoptymalizowaé za pomoca parametru P7-10.
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Uruchamianie z silnikami

5.3.3 Uruchamianie w przypadku silnikéw asynchronicznych ze sterowaniem momentem
obrotowym VFC

1. Podtaczyc¢ silnik do falownika. Podtgczajgc zwracaé uwage na napiecie znamiono-
we silnika.

2. Wprowadzi¢ dane silnika z tabliczki znamionowej silnika:
+ P1-07 = napiecie znamionowe silnika
* P1-08 = prad znamionowy silnika
*  P1-09 = czestotliwos¢ znamionowa silnika
* P1-10 = znamionowa predkosc¢ obrotowa silnika
*  P1-14 = 201 (rozszerzone menu parametrow)
* P4-01 =1 (sterowanie momentem obrotowym VFC)
*  P4-05 = wspétczynnik mocy

3. Ustawi¢ maksymalng i minimalng predkos¢ obrotowg w parametrach P71-01
i P1-02.
Ustawi¢ rampe przyspieszania i hamowania w parametrach P1-03 i P1-04.
Uruchomi¢ automatyczng procedure pomiarowg silnika "Auto-Tune" zgodnie z opi-
sem zawartym w rozdziale "Automatyczna procedura pomiarowa ("Auto-
Tune")" (— B 59).

6. W przypadku niewystarczajgcej wydajnosci regulacji charakterystyke regulacji
mozna zoptymalizowaé za pomocg parametru P7-10.

Przyktad: W ponizszym przyktadzie zastosowano wejscie analogowe 2 jako Zrédto

odniesienia momentu obrotowego; za posrednictwem wejscia analogowego 1 zada-
wana jest predko$¢ obrotowa.

* P1-15 = 3 (przyporzadkowanie zaciskow wejsciowych)

* P4-06 = 2 (odniesienie dla momentu obrotowego poprzez wejscie
analogowe 2)

» P6-17 = 0 (wylaczenie progu limitu czasu dla momentu obrotowego)

= > (0 (dopasowanie limitu czasu dla maksymalnej gérnej granicy mo-
mentu obrotowego)
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Uruchamianie z silnikami

5.34 Uruchamianie w przypadku silnikéw synchronicznych bez sprzezenia zwrotnego enkodera
(regulacja PMVC)

Silniki synchroniczne sg to silniki z magnesami trwatymi.

WSKAZOWKA

Prace silnikow synchronicznych bez czujnika predkosci obrotowej nalezy sprawdzac
za pomocg aplikacji testowej. W tym trybie pracy nie mozna zapewnic stabilnej pracy
dla wszystkich przypadkéw aplikacji. Korzystanie z tego trybu pracy odbywa sie wiec
na wtasng odpowiedzialno$¢ uzytkownika.

jde

1. Podtaczyé¢ silnik do falownika. Podtgczajgc zwraca¢ uwage na napigcie znamiono-
we silnika.

2. Wprowadzi¢ dane silnika z tabliczki znamionowej silnika:

+ P1-07 = W silnikach synchronicznych nie podaje sie napiecia systemowego,
lecz napiecie na kole biegunowym przy znamionowej predkos$ci obrotowe;j.

* P1-08 = prad znamionowy silnika

*  P1-09 = czestotliwos¢ znamionowa silnika

* P1-10 = znamionowa predkosc¢ obrotowa silnika
* P1-14 =201 (rozszerzone menu parametréw)

* P4-01 = 3 (regulacja predkosci obrotowej PMVC)
* P2-24 = czestotliwos¢ PWM (min. 8-16 kHz).

3. Ustawi¢ maksymalng i minimalng predkos¢ obrotowg w parametrach P7-01
i P1-02.

Ustawi¢ rampe przyspieszania i hamowania w parametrach P7-03 i P1-04.

Uruchomi¢ automatyczng procedure pomiarowg silnika "Auto-Tune" zgodnie z opi-
sem zawartym w rozdziale "Automatyczna procedura pomiarowa ("Auto-
Tune")" (— B 59).

6. W przypadku niewystarczajgcej wydajnosci regulacji charakterystyke regulacji
mozna zoptymalizowaé za pomocg parametru P7-10.

Jezeli podczas eksploatacji silnika wystepujg nieoczekiwane problemy, nalezy spraw-
dzi¢ albo ustawi¢ ponizsze parametry:

* Aby w dolnym zakresie predkosci obrotowych uzyskac¢ wiekszy moment obrotowy,
nalezy zwiekszy¢ oba parametry P7-14 i P7-15. Pamietac¢ o tym, ze wskutek pod-
wyzszonego pradu silnik moze sie silnie nagrzewac.

+ Czasami konieczne jest, przed uruchomieniem, ustawienie wirnika w silnikach
0 wyzszym masowym momencie bezwtadno$ci. W tym celu mozna lekko skorygo-
wac w gore albo w dot czas magnesowania wstepnego P7-12 oraz natezenie pola
podczas magnesowania wstepnego w P7-14.

W rzadkich przypadkach moze by¢ pomocne poréwnanie parametrow ustalonych
przez automatyczng procedure pomiarowg silnika z danymi silnika i ew. ich skorygo-
wanie. Nalezy pamietac, ze w przypadku dtugich przewodow zasilajgcych silnik warto-
$ci mogg by¢ odmienne.

Ponowna procedura pomiarowa nie jest konieczna.

* P7-01 = rezystancja stojana silnika (Rp,.12a @lb0 2 X Ry 55:c))
» P7-02 = 0 (rezystancja wirnika silnika)

* P7-03 = indukcyjnosc stojana (Lsd)

* P7-06 = indukcyjnos¢ stojana (Lsq)
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5.3.5 Uruchamianie w przypadku silnikéw LSPM produkcji SEW-EURODRIVE

Silniki typu DR...J sg to silniki wykonane w technologii LSPM (silniki Line Start Perma-
nent Magnet).

1.

Podtgczy¢ silnik do falownika. Podtgczajgc zwraca¢ uwage na napiecie znamiono-
we silnika.

Wprowadzi¢ dane silnika z tabliczki znamionowej silnika:

* P1-07 = napiecie na kole biegunowym przy znamionowej predkosci obrotowej
* P1-08 = prad znamionowy silnika

*  P1-09 = czestotliwos¢ znamionowa silnika

* P1-10 = znamionowa predkosc¢ obrotowa silnika

* P1-14 =201 (rozszerzone menu parametréw)

* P4-01 = 6 (regulacja predkosci obrotowej LSPM)

Ustawi¢ maksymalng predkos¢ obrotowg P7-071 i minimalng predkos¢ obrotowg
P1-02 = 300 1/min.

Ustawi¢ rampe przyspieszania i hamowania w parametrach P7-03 i P1-04.

Uruchomi¢ automatyczng procedure pomiarowg silnika "Auto-Tune" zgodnie z opi-
sem zawartym w rozdziale "Automatyczna procedura pomiarowa ("Auto-
Tune")" (— B 59).

Dopasowac parametry boost. Ustawienie standardowe:
s P7-14=10%
s P7-156=10%

W przypadku niewystarczajgcej wydajnosci regulacji charakterystyke regulacji
mozna zoptymalizowaé za pomocg parametru P7-10.

Instrukcja obstugi — MOVITRAC® LTP-B
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5 Uruchamianie

5.3.6 Uruchamianie w przypadku nastawionych wstepnie silnikow produkcji SEW-EURODRIVE

Uruchomienie mozna wykonywac¢ wtedy, gdy do falownika podtgczony jest jeden z na-
stepujacych silnikéw CMP.. (klasa predkosci obrotowej 4500 1/min) albo MGF...-DSM
(klasa predkosci obrotowej 2000 1/min).

Typ silnika Wskazanie
CMP40M 40M
CMP50S / CMP50M / CMP50L 50S / 50M / 50L
CMP63S / CMP63M / CMP63L 63S /63M / 63L
CMP71S / CMP71M / CMP71L 71S/71M/ 71L
MGF..2-DSM gf-2
MGF..4-DSM gf-4
MGF..4 / XT-DSM gf-4Ht
Przebieg

+ Ustawi¢ parametr P71-14 na warto$¢ "1", aby uzyskac¢ dostep do parametrow spe-
cyficznych dla LTX.

» Ustawi¢ parametr P71-16 na ustawiony wstepnie silnik, patrz rozdziat "Parametry
specyficzne dla LTX (poziom 1)" w "Dodatku do instrukcji obstugi

MOVITRAC® LTX".
Przykiad
[l W A

Przyktad: laf L( Cu
Wielkos¢ CMP.. 50S [40M, 50S, 50M, 50L, 63S, 63M, 63L, 71S, 71M, 71L
Napiecie systemowe 4 |+ 2=230V
silnika e 4=400V
Silniki z hamulcem b |b=miga w przypadku silnikéw z hamulcem

Wszystkie wymagane parametry (napiecie, prad itd.) zostang ustawione automatycz-
nie.

WSKAZOWKA

W silnikach ustawionych wstepnie nie jest wymagana procedura "Auto-Tune".

jde

W przypadku podtgczenia do falownika silnika CMP z elektroniczng tabliczkg znamio-
nowa, parametr P71-16 zostanie wybrany automatycznie.

W przypadku wybrania MGF..-DSM gorny graniczny moment obrotowy w parametrze
P4-07 zostanie ustawiony automatycznie na 200%. Warto$¢ te nalezy odpowiednio
dopasowac, stosownie do przetozenia przektadni, na podstawie dokumentu "Dodatek
do instrukcji obstugi, jednostka napedowa MGF..-DSM podtgczona do falownika LTP-
B".

Wszystkie konieczne dane silnika zostang ustawione automatycznie. Czujnik tempe-
ratury KTY musi byé podtgczony w celu ochrony silnika do zacisku 5 (+10 V) oraz do
zacisku 10 (wejscie analogowe 2) i uaktywniony za pomoca parametru P2-33. Nalezy
przestrzega¢ informacji zawartych w rozdziale "Ochrona termiczna silnika TF, TH,
KTY84, PT1000" (— B 32).

+ Szczegotowe informacje na temat ustawiania mozna znalezé w rozdziale "Grupa
parametréw 1: parametry specyficzne dla serwo (poziom 1)" (— B 132).
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Uruchamianie sterowania

5.4 Uruchamianie sterowania

A OSTRZEZENIE

Odblokowanie moze nastgpi¢ poprzez podigczenie do zaciskéw czujnikdw albo
przetgcznikow. Silnik moze sie uruchomi¢ automatycznie.

Smier¢ lub powazne obrazenia ciata.

» Nalezy zwraca¢ uwage na to, aby nikt nie przebywat w zasiegu ruchomych cze-
$ci urzadzenia.

» Przefgcznik nalezy zainstalowa¢ w stanie rozwartym.

» Instalujgc potencjometr, ustawi¢ go najpierw na 0.

5.4.1 Tryb zaciskéw (ustawienie fabryczne) P1-12=0
Do pracy w trybie zaciskow (ustawienie fabryczne):
* Parametr P71-12 musi by¢ ustawiony na wartos¢ "0" (ustawienie fabryczne).

+ Zmieni¢ konfiguracje zaciskow wejsciowych w parametrze P7-15 zgodnie ze swo-
imi wymaganiami. Mozliwe ustawienia, patrz rozdziat P1-15, wejscia binarne, wy-
bér funkdii.

+ Podtgczy¢ przetacznik miedzy zaciski 1 i 2 na bloku zaciskow uzytkownika.

» Podigczy¢ potencjometr (1 k — 10 k) miedzy zaciski 5, 6 i 7. Odczep srodkowy
nalezy potagczy¢ z zaciskiem 6.

» Zewrzec zaciski 12 i 13 wejscia STO zgodnie z informacjami podanymi w rozdziale
"Pojedyncze wylgczenie" (— B 211).

» Odblokowac falownik, taczac zaciski 1 i 2.
+ Ustawic potencjometrem predkos$¢ obrotowsq.
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5

5.4.2

Tryb klawiatury (P1-12 = 1 albo 2)

Do pracy w trybie klawiatury:

+ Ustawic¢ parametr P1-12 na "1" (jednokierunkowy) albo "2" (dwukierunkowy).

+ Podigczy¢é mostek albo przetgcznik miedzy zaciski 1 i 2 na bloku zaciskow, aby
odblokowac falownik.

» Zewrzec zaciski 12 i 13 wejscia STO zgodnie z informacjami podanymi w rozdziale
"Pojedyncze wytgczenie" (— B 211).

* Nacisng¢ przycisk <Start>. Falownik zostanie odblokowany przy 0,0 Hz.

* Aby zwiekszy¢ predkosé obrotowg, nacisng¢ przycisk <Do géry>. Aby zmniejszy¢
predkos¢ obrotowg, nacisngé przycisk <Na dot>.

* Aby zatrzymac¢ falownik, nacisnac¢ przycisk <Stop/Reset>.

* Nacisniecie na zakonczenie przycisku <Start> powoduje przywrdcenie pierwotnej
predkosci obrotowej napedu. Jezeli aktywny jest tryb dwukierunkowy (P7-12 = 2),
powtdrne nacisniecie przycisku <Start> powoduje zmiane kierunku obrotéw.

WSKAZOWKA

jde

Zadang predko$¢ obrotowg mozna ustawié wstepnie,
<Stop/Reset> podczas postoju. Nacisniecie na zakonczenie przycisku <Start> powo-

naciskajgc przycisk

duje uruchomienie napedu i rozpedzenie go wzdtuz nastawionej rampy do tej predko-
Sci obrotowe;.

5.4.3

Tryb regulatora PID (P1-12 = 3)

Zaimplementowany regulator PID mozna uzy¢ do regulacji temperatury, cisnienia lub
innych zastosowan.

Na ponizszej ilustracji przedstawiono mozliwosci konfiguracji regulatora PID.

Aktywacja regulatora
PIDzP112=3

Wybér odniesienia

State zadane odniesienie

Tryb pracy
PID

-8 _ I

Wejscie analogowe 1 |

Wejscie analogowe 22

Odniesienie PID fieldbsus
Wejécie analogowe 2

0

Sprzegzenie
zwrotne PID

P0-09

Gérna granica regulatora PID:
Wartos¢ stata z P3-07: (P3-09=0)
Wejscie analogowe 1: (P3-09=1)
Wielkos¢ nastawcza PID + wejscie

analogowe 1: (P3-09=3)

Dolna granica regulatora PID:
Warto$¢ stata z P3-08: (P3-09=0)
Wejscie analogowe 1: (P3-09=2)

Wyswietlacz
Wejécie analogowe Y O Wskazanie
anEy T b
Wybér sprzezenia Wspdtczynnik
zwrotnego PID skalowania
P3-10 P3-12
Funkcja standby
Opdznienie wigczenia
P2-27 <>0
Minimalna predko$c¢ &
brotowalczestotliwosd
P1-02 S
—— Tryb standby aktywny
Poziom wzbudzenia PID R
P3-13 >
Réznica regulacyjna

66 | nstrukcia obstugi — MOVITRAC® LTP-B

'zmocnienie P P3-01 _ Warto$é
Stata czasowa | P3-02 zadana PID
Stata czasowa D P3-03| —’— P0-10

Prog btedu
PID

P3-11

Warto$¢ zadana
Regulator predkosci
obrotowej
PO-04

Rampa rozpedowa
P1-03

Rampa hamowania
P1-04

Legenda
<:> Warto$ci wskazan
Parametr
o Wybor parametrow
27021600768510347
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Informacje ogal-
ne dotyczace sto-
sowania

State odniesienie
dla wartosci za-
danej

Odniesienie PID,
sie¢ przemysto-
wa

Uruchamianie
Uruchamianie sterowania

Podtagczy¢ czujnik wielkosci regulowanej zaleznie od parametru P3-10 do wejscia ana-
logowego 1 albo 2. Warto$¢ czujnika mozna zeskalowaé za pomocg parametru P3-12
tak, aby uzytkownik uzyskat prawidtowe wskazanie wielkosci na wyswietlaczu falowni-
ka, np. 0 — 10 bar.

Odniesienie wartosci zadanej dla regulatora PID mozna ustawi¢ za pomocg parame-
tru P3-05.

Gdy regulator PID jest aktywny, ustawienie czaséw ramp predkosci obrotowej nie ma
wplywu. Zaleznie od roznicy regulacyjnej (miedzy wartoscig zadang a rzeczywistg)
mozna uaktywnia¢ rampy przyspieszania i hamowania za pomocg parametru P3-711.

Ustawiajgc parametr P3-05 = 0 stosuje sie wpisane w parametrze P3-06 state odnie-
sienie dla wartosci zadanej. Gdy parametry P9-34 i P9-35 majg inng warto$¢ niz
"OFF", aktywne sg 3 dodatkowe state odniesienia dla wartosci zadanej od P3-714 do
P3-16 i sg wybierane zgodnie z ponizszg tabela.

Wybér zaciskow przez Wybér zaciskow przez Stale odniesienie dla
P9-34 P9-35 wartosci zadanej
0 (LOW) 0 (LOW) P3-06
1 (HIGH) 0 (LOW) P3-14
0 (LOW) 1 (HIGH) P3-15
1 (HIGH) 1 (HIGH) P3-16

W tym celu nalezy ustawi¢ w falowniku nastepujgce parametry:

P1-12 = 5 (np. zrodto sterowania SBus)

P1-14 = 201 (rozszerzone menu parametrow)

P1-15 = 0 (dowolny wybér funkcji wejs¢ binarnych)

P3-05 = 3 (odniesienie PID przez sie¢ przemystowg)

P5-09 - 11 = 4 (wybor stow wyjsciowych danych procesowych dla odniesienia
PID)

P9-01 = wybdr wejsé binarnych do odblokowania falownika

P9-10 = PID (zrédto predkosci obrotowej falownika)

5
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5.4.4 Tryb nadrzedny-podrzedny (master-slave) (P71-12 = 4)

max 63x

9007212609546891

[11 RJ45 na kabel RJ45
[2] Rozdzielacz kablowy

Falownik ma wbudowang funkcje nadrzedny-podrzedny (master-slave).

Specjalny protokét umozliwia komunikacje master-slave. Falownik komunikuje sie
w takim przypadku przez zlgcze RS485-Engineering. W jednej sieci komunikacyjnej
moga byc¢ ze soba potgczone za pomoca wtyczki RJ45 maks. 63 falowniki.

Jeden falownik jest skonfigurowany jako nadrzedny (master), pozostate — jako pod-
rzedne (slave). W kazdej sieci moze sie znajdowac tylko jeden falownik nadrzedny.
Przekazuje on swoj stan roboczy (np. aktywny, nieaktywny) i czestotliwosé zadang co
30 ms. Falowniki podrzedne (slave) podgzajg za stanem falownika nadrzednego.

Konfiguracja falownika nadrzednego (master)
Falownik nadrzedny kazdej sieci musi mie¢ adres komunikacyjny "1". Ustawi¢:
*  P1-12 # 4 (zrodto sterowania)
* P1-14 =201 (rozszerzone menu parametréw)
* P5-01 =1 (adres komunikacyjny falownika)
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Konfiguracja falownika podrzednego (slave)

» Kazdy podigczony falownik podrzedny (slave) musi mie¢ jednoznaczny adres ko-
munikacyjny, ustawiany za pomocg adresu falownika w parametrze P5-01. Mozli-
we jest nadawanie adreséw slave z zakresu od 2 do 63. Ustawi¢:

+  P1-12 =4 (zrodio sterowania)

* P1-14 = 201 (rozszerzone menu parametrow)

» P5-01 = 2-63 (adres komunikacyjny falownika)

* w parametrze P2-28 sposo6b skalowania predkosci obrotowe;j
* w parametrze P2-29 wspo6tczynnik skalowania

* Nalezy zwraca¢ uwage na to, aby rampy ustawione w falowniku podrzednym (sla-
ve) byly takie same lub nizsze niz w falowniku nadrzednym (master).

WSKAZOWKA

Do budowy sieci master-slave mozna uzy¢ zestawu kabli B. Uzycie rezystora termi-
nujgcego nie jest konieczne. Informacje na temat zestawéw kabli znajdujg sie w kata-
logu.

jde

5.4.5 Tryb pracy w sieci przemystowej (P1-12 = 5, 6 albo 7)

Patrz rozdziat "Praca z wykorzystaniem sieci przemystowej" (— B 92).

5.4.6 Tryb MultiMotion (P1-12 = 8)
Patrz ,Dodatek do instrukcji obstugi MOVITRAC® LTX".
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5.5 Funkcja podnoszenia

Falownik wyposazony jest w funkcje podnoszenia. Za pomocg aktywnej funkcji podno-
szenia mozna uaktywnic¢ i ew. zablokowa¢ wszystkie odnosne parametry i funkcje.
Aby funkcja dziatata prawidtowo, nalezy przeprowadzi¢ prawidtowe uruchomienie silni-
ka, zgodnie z informacjami podanymi w rozdziale "Uruchamianie funkc;ji
podnoszenia" (— B 71).

Przestrzegaé ponadto nastepujgcych punktow:

» Sterowanie hamulcem silnika musi sie odbywac za posrednictwem falownika. Mie-
dzy przekaznik falownika 2 (zacisk 17 i 18) a hamulec podtgczy¢ prostownik ha-
mulca, patrz rozdziat "Instalacja elektryczna" (— B 23).

» Uzy¢ rezystora hamujgcego o odpowiedniej rezystanciji.

+ Firma SEW-EURODRIVE nie zaleca korzystania z silnika w zakresie bardzo ni-
skich predkosci obrotowych albo utrzymywania obcigzenia przy zerowej predkosci
obrotowej bez uruchamiania hamulca.

» Jezeli potrzebny jest wystarczajgcy moment obrotowy, nalezy eksploatowac¢ silnik
w zakresie parametrow znamionowych.

Aby zapewni¢ bezpieczng prace, przy aktywnej funkcji podnoszenia ustawiane sg
wstepnie nastepujgce parametry albo ignorowane w przypadku zmiany przez oprogra-
mowanie sprzetowe:

» P1-06: funkcja oszczedzania energii nieaktywna.

*  P2-09/P2-10: czestotliwosci pomijane sg ignorowane.

» P2-26: funkcja chwytania nieaktywna.

»  P2-27: tryb czuwania nieaktywny.

* P2-36: tryb rozruchu sterowany jest przez zbocza rampy (Edgr-r).

» P2-38: zanik napigecia sieciowego powoduje powolne wyhamowanie silnika.

*  P4-06 / P4-07: gérne granice momentu obrotowego ustawione na wartosci maksy-
malne.

* P4-08: dolne granice momentu obrotowego ustawione na "0".

* P4-09: gérna granica generatorowego momentu obrotowego ustawiona na maksy-
malng dozwolong wartos¢.

Nastepujgce parametry podnoszenia sg ustawione wstepnie dla silnikéw tej samej kla-
sy, mozna je jednak zawsze dopasowac w celu optymalizacji systemu:

+ P2-07: stata predkos¢ obrotowa 7 jest predkoscig obrotowg zwolnienia hamulca
(= predkosci obrotowej poslizgu silnika).

+ P2-08: stata predkos¢ obrotowa 8 jest predkoscig obrotowg wigczenia hamulca
(= predkosci obrotowej poslizgu silnika).

* P2-23: czas trzymania z zerowg predkoscig obrotowa.

* P4-13: czas zwalniania hamulca silnika.

* P4-14: czas wigczania hamulca silnika.

* P4-15: prog momentu obrotowego dla zwolnienia hamulca.

* P4-16: przekroczenie czasu dla progu momentu obrotowego.
Nastepujace parametry sg zablokowane na statle:

+  P2-18: styk przekaznika 2 do sterowania prostownikiem hamulca.
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5.5.1 Wskazowki ogdine

+ Kierunek obrotéw pola wirujgcego silnika w prawo odpowiada kierunkowi do gory.
+ Kierunek obrotéw pola wirujgcego silnika w lewo odpowiada kierunkowi na dot.

* Aby zmienic¢ kierunek obrotéw, nalezy zatrzymac silnik. W tym celu nalezy wtgczy¢
hamulec. Przed zmiang kierunku obrotéw zablokowaé regulator.

5.5.2 Uruchamianie funkcji podnoszenia

jde

Ponizej podano wskazéwki dotyczgce uruchamiania.
Dane silnika:

* P1-03/04: mozliwie najkrotszy czas rampy

* P1-07: znamionowe napiecie silnika

» P1-08: znamionowy prad silnika

* P1-09: znamionowa czestotliwosc silnika

* P1-10: znamionowa predkos¢ obrotowa
Aktywacja parametrow:

* P1-14 =201 (rozszerzone menu parametréw)
Regulacja silnika:

*  P4-01 =0 (regulacja predkosci obrotowej VFC)
* P4-05=Cos ¢

W trybie VFC nalezy wykonaé¢ funkcje automatycznego pomiaru, silnik powinien
byé przy tym mozliwie zimny!

Parametry podnoszenia:
P4-12 = 1 (funkcja podnoszenia aktywna)
Ochrona termiczna rezystora hamujacego:

Jezeli do ochrony rezystora hamujgcego nie stosuje sie czujnikéw, mozna opcjonalnie
ustawi¢ podane nizej parametry w celu jego zabezpieczenia przed przegrzaniem. Pet-
ng ochrone zapewnia jednak tylko czujnik.

* P6-19: wartos¢ rezystancji rezystora hamujgcego
*  P6-20: moc rezystora hamujgcego

WSKAZOWKA

W przypadku aktywnego trybu podnoszenia falownik nalezy uruchomié z odblokowa-
niem. Jezeli odblokowanie nastgpito jednoczesnie albo wczesniej niz STO, falownik
pozostanie w trybie "STOP".

Aby zapewni¢ bezawaryjng prace, nalezy zainstalowaé rezystor hamujacy.

Instrukcja obstugi - MOVITRAC®LTP-B | /]



5 Uruchamianie

Funkcja podnoszenia

5.5.3 Tryb podnoszenia
Na ponizszym wykresie przedstawiono tryb podnoszenia.
A

Zadana predkosc¢
obrotowa

|
|
——— -
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|

Predkos¢ obrotowa
otwierania hamulca _|
P2-07

Predkos¢ obrotowa -+ -----
uruchamiania
hamulca P2-08

\j

Zezwolenie (DI01)

\j

Hamulec mechaniczny

Przekaznik stykowy 2

STO

y

t2 t3 t4
18014401720170891
t, Odblokowanie falownika

t, - t, Silnik przyspiesza do predkosci obrotowej zwolnienia hamulca
(stata predkos¢ obrotowa 7).

t, Osiggnieta zostata predkosé¢ obrotowa zwolnienia hamulca.

t, - t; Potwierdzony prég momentu obrotowego P4-15. Jezeli prog momentu obroto-
wego nie zostanie przekroczony w ustawionym czasie P4-16, falownik zgtosi
biad.

ts Przekaznik otwiera sie.

t; - t, Hamulec zwalnia sie w czasie zwolnienia hamulca P4-13.

ty Hamulec zwolniony. Naped przyspiesza do zadanej predkosci obrotowe;.
t, - t; Normalna praca

ts Blokada falownika

t; - t Naped zwalnia do predkosci obrotowej wigczenia hamulca
(stata predkos¢ obrotowa 8).

ts Przekaznik zamyka sie.
t; - t; Hamulec wigcza sie w czasie zatgczenia hamulca P4-14.

t; Hamulec jest wigczony, naped zatrzymany.

72 Instrukcja obstugi — MOVITRAC® LTP-B

22872183/PL — 09/2016



22872183/PL — 09/2016

Uruchamianie 5

Funkcja podnoszenia

5.5.4 Optymalizacja i usuwanie btedéw podczas funkcji podnoszenia
SP-Err/ ENCO02:

Gdy pojawi sie taki komunikat, zwiekszy¢ zakres btedéw predkos$ci obrotowej w para-
metrze P6-07.

W przypadku probleméw, takich jak "zawieszanie sie" dzwignicy, sprawdzi¢ i/lub do-
pasowac nastepujgce parametry:

P1-03/04 = Skréci¢ czasy ramp, mozliwie szybko przej$¢ przez zakres wolnych
obrotow silnika.

P7-10 = Dopasowanie sztywno$ci, wyzsze wartosci sprawiajg, ze aplikacja
jest sztywniejsza.

P4-15 = Zwiegkszy¢ prog momentu obrotowego do zwolnienia hamulca.

P7-14/15 = W przypadku "zawieszenia sie" dzwignicy zaleca sie zwiekszenie pa-
rametrow boost.

P7-07 = Ustawic ten parametr na 1.
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5.6 Tryb pozarowy / tryb awaryjny

Tryb pozarowy / tryb awaryjny mozna ustawi¢ zgodnie z ponizszym opisem:

Uruchomic¢ silnik.
Ustawi¢ parametr P71-14 na "201", aby uzyskac dostep do dalszych parametrow.
Ustawic¢ parametr P7-15 na "0", aby dokonac¢ wtasnej konfiguracji wejs¢ binarnych.

Skonfigurowaé wejscia zaleznie od wymagan w grupie parametrow P9-xx. W przy-
padku sterowania poprzez zaciski ustawi¢ parametr P9-09 na "9 = sterowanie
przez zaciski".

Ustawi¢ parametr P9-33 Wybdr wejsc trybu pozarowego / trybu awaryjnego na zg-
dane wejscie.

Ustawi¢ parametr P6-713 na "0" albo "1", zaleznie od okablowania.

Ustawi¢ parametr P6-714 na predkos$¢ obrotowg, stosowang w trybie pozarowym /

trybie awaryjnym. Mozna zada¢ dodatnig albo ujemng warto$¢ predkosci obroto-
wej.

W celu oceny trybu pozarowego / trybu awaryjnego mozna odczyta¢ za pomocg ko-
munikacji indeksowej nastepujgce dwa wskazniki:

indeks SBus 11358 to czas uruchomienia trybu pozarowego/trybu awaryjnego:
stempel czasowy w odniesieniu do (P0-65) do momentu uaktywnienia trybu poza-
rowego / trybu awaryjnego.

Indeks SBus 11359 to czas trwania trybu pozarowego / trybu awaryjnego w minu-
tach. Okresla on, jak diugo tryb pozarowy / tryb awaryjny byt aktywny.

WSKAZOWKA

jde

W przypadku uaktywnienia "Trybu pozarowego / trybu awaryjnego”, falownik nape-
dza silnik z ustawionymi wstepnie wartosciami. W tym trybie falownik ignoruje

wszystkie btedy, wylgczenia, wartosci zadane, jak rowniez sygnaty odblokowania
i napedza silnik az do zniszczenia albo przerwania zasilania. W tym trybie pracy nie
mozna réwniez powrdci¢ do ustawienia fabrycznego.
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5.7 Praca z charakterystyka 87 Hz

Podczas trybu 87 Hz stosunek U/f pozostaje staly. Uzyskuje sie jednak wieksze pred-
kosci obrotowe i wiekszg moc, co skutkuje wiekszym przeptywem pradu.

u

400V

230V

o

50 Hz 87 Hz f
9007206616827403
Tryb "Charakterystyka 87 Hz" ustawia sie zgodnie z ponizszym opisem:

+ Ustawic¢ parametr P7-07 na napiecie w ukladzie w gwiazde (dane z tabliczki zna-
mionowej silnika).

» Ustawi¢ parametr P7-08 na prad w ukfadzie w tréjkat (dane z tabliczki znamiono-
wej silnika).

+ Ustawi¢ parametr P7-09 na "87 Hz".

» Ustawic parametr P71-10 na "(predko$¢ synchroniczna przy czestotliwosci znamio-
nowej) x (87 Hz / 50 Hz) — (predkos¢ obrotowa poslizgu przy czestotliwosci zna-
mionowej)".

Przyktad obliczania P1-10:

DRN80M4: 0,75 kW, 50 Hz

Znamionowa predko$¢ obrotowa 1440 1/min

P1-10 = 1500 1/min x (87 Hz / 50 Hz) — (1500 1/min — 1440 1/min) = 2550 1/min

WSKAZOWKA

i Ustawi¢ P71-01 Graniczna predko$¢ obrotowa zgodnie z wtasnymi wymaganiami.
W trybie 87 Hz falownik musi udostepniaé prad wigkszy o krotnos¢ V3. W tym celu
nalezy wybraé falownik o0 mocy wyzszej o krotno$é 3.

5.8 Funkcja motopotencjometru — aplikacja dzwigu

Motopotencjometr dziata jak potencjometr elektromechaniczny, ktéry — zaleznie od sy-
gnatu na wejsciach — zwieksza albo zmniejsza warto§¢ wewnetrzng, a tym samym
znamionowg predkos¢ obrotows silnika.
WSKAZOWKA

' Konfiguracji wej$¢ mozna dokonac¢ réowniez indywidualnie, jezeli przyporzgdkowanie

1

zaciskow jest inne.
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5.8.1

Maksymalna predko$¢ obrotowa — — JT T* [7 — ‘7 [7 —

Stata predko$¢ obrotowa 1 4+~ — 4 L U U A

Minimalna predko$¢ obrotowa —— —

Zrédto sygnatu zezwolenia

Zrédto sygnatu CW/CCW

zrodio sygnatu
motopotencjometru, rosngco

Zrédto sygnatu
motopotencjometru, malejgco

Zrédio wejsciowe statej
predkosci obrotowej 1

Tryb motopotencjometru

Zasade dziatania motopotencjometru przedstawiono na ponizszym wykresie. Opis po-
dany w rozdziale "Ustawienia parametrow" (— B 77) bazuje na czesto uzywanej
funkcji dzwigu, ktéra dziata zgodnie z przyporzagdkowaniem zaciskéw opisanym w roz-
dziale "Przyporzadkowanie zaciskow" (— B 77).

A
\ \ \ \ \ \ \

\

18014406340232971

Odblokowanie falownika

Silnik przyspiesza do ustawionej minimalnej predkos$ci obrotowej (P1-02).

Silnik utrzymuje minimalng predkos$¢ obrotowa.

Nastepuje uruchomienie motopotencjometru do gory (P9-28).

Dopdki sygnat na P9-28 wystepuje, predkosé obrotowa zwieksza sie wzdtuz rampy przyspieszenia
P1-03.

Jezeli na P9-28 sygnat nie wystepuje, zostaje zachowana aktualna predkos¢ obrotowa.

Nastepuje uruchomienie motopotencjometru do gory (P9-28).

Dopdki sygnat na P9-28 wystepuje, predkos¢ obrotowa zwigksza sie nadal wzdtuz rampy przyspie-
szenia (P7-03) do maksymalnej predkosci obrotowej (P7-07).

Maksymalna predko$¢ obrotowa nie zostaje przekroczona i jest utrzymywana, gdy sygnat na P9-28
nie wystepuje.

Nastepuje uruchomienie motopotencjometru na doét (P9-29).

Dopdki sygnat na P9-29 wystepuje, predkos¢ obrotowa zmniejsza sie wzdtuz rampy hamowania
P1-04.

Jezeli na P9-28 sygnat nie wystepuje, zostaje zachowana aktualna predkos¢ obrotowa.

Stata predkos¢ obrotowa zostanie potwierdzona.

Dopdki wystepuje sygnat statej predkosci obrotowej, predkos¢ obrotowa silnika zmniejsza sie
wzdtuz rampy hamowania P1-04 az do osiggniecia statej predkosci obrotowej i jest utrzymywana
na tym poziomie.

Nastepuje uruchomienie motopotencjometru na dét (P9-29).

Dopdki sygnat na P9-29 wystepuje, predkos¢ obrotowa zmniejsza sie wzdtuz rampy hamowania
P1-04, jednak nie spada ponizej minimalnej predkosci obrotowej P7-02.
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Przyporzadkowanie zaciskow

(1]
(2]
(3]
[4]

1 2 3 56?
oo
R |

([

e e ¢

4
2]
|

DI1 Odblokowanie / zmniejszanie predkosci obrotowej
DI2 Zwiekszanie predkosci obrotowe;j
DI3 Stata predko$¢ obrotowa 1

DI4 Zmiana kierunku obrotéw (w prawo / w lewo)

Ustawienia parametréw

7834026891

Uruchomi¢ silnik zgodnie z opisem zawartym w rozdziale "Uruchamianie" (— B 59).

Aby méc uzy¢é motopotencjometru, nalezy dokona¢ nastepujgcych ustawien:

P1-12 = 0 (zrodto sterowania, tryb zaciskéw)
P1-14 = 201 (rozszerzone menu parametrow)
P1-15 = 0 (wejscie binarne, wybor funkc;ji)

P2-37 = 6 (klawiatura, ponowne uruchomienie, predkos¢ obrotowa)

Konfiguracja wejsc¢:

P9-01 = din-1 (zezwolenie dla zrédta wejsciowego)

P9-03 = din-1 (zrédto wejsciowe dla obrotéw w prawo)
P9-06 = din-4 (zmiana kierunku obrotow)

P9-09 = on (zrodto aktywacji sterowania przez zaciski)
P9-10 = d-Pot (zrédto predkosci obrotowej 1)

P9-11 = PrE-1 (zrédto predkosci obrotowej 2)

P9-18 = din-3 (wejscie wyboru predkosci obrotowej 0)
P9-28 = din-2 (zrodto wejsciowe, motopotencjometr do gory)

Ustawienia uzytkownika:

P1-02 = minimalna predkos¢ obrotowa
P1-03 = czas rampy przyspieszenia
P1-04 = czas rampy hamowania
P2-01 = stata predkosc¢ obrotowa 1

5
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5.9

Przyktady skalowania wej$¢ analogowych i ustawienia przesuniecia

Przyktady skalowania wejs¢ analogowych i ustawienia przesunigcia

Format, skalowanie i przesuniecie wejs¢ analogowych sg ze sobg powigzane.

Ustawienie falownika:

P1-01 =50 Hz

5.9.1

Przyklad 1: skalowanie wejscia analogowego

Regulacja 0 — 40 Hz z wejsciem analogowym 0 — 10 V:
n,=0Hz n,=40 Hz

P2-31 = 80%

Hz
50
©
E 40
o
3 30 —
3 /
a
© _—
0
0 2 4 6 8 10 V
Wejécie analogowe
13627147915
P2-31="2"M 4009 =20H2=0HZ 4000, g0
P1-01 50Hz
13624278667
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5.9.2 Przyklad 2: przesuniecie wejscia analogowego

Regulacja 15 — 35 Hz z wejsciem analogowym 0 — 10 V:

Ny = Npes = 15 Hz, N, =35 Hz

Predkos$¢ obrotowa

Hz
50
45
40
35
30
25
20
15
10

P2-31 = 40%, P2-32 = -75%

///
L
2 4 6 8 10 V
Wejscie analogowe
13627144971
p2-31="2"1 4009, =302 =15HZ 1609, _ 409,
P1-01 50Hz
13624281611
—Noffset «100% _510 [-I/_’Z x100%
p2-32=FP1-01 - 22 = -75%
P2-31 0.40
13624284555
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5.9.3 Przyklad 3: skalowanie wejscia analogowego i przesuniecie

Regulacja 15-45 Hz z wejsciem analogowym 3 — 8 V:

18364553227
_ Al
P2-31="2""1 4009 x —ul_range
P1-01 Alcontrol _range
po_g1= OHz=15HZ _ 1100, 5 100%
50Hz 50%
P2-31=120%
18364558219
P2-32 = Alyn(%) - M
(no = ny) X Algontror range
P2-32=30%— 15Hz
(45Hz—15Hz)x50%
P2-32=5%
18364573451
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5.10 Wentylator i pompa

Do pracy z pompami albo wentylatorami dostepne sg nastepujgce funkcje:

» Zwiekszenie napiecia/boost (P1-11)

» Dopasowanie charakterystyki U/f (P4-10, P4-11)

» Funkcja oszczedzania energii (P7-06)

* Funkcja chwytania (P2-26)

» Czas trzymania z zerowg predkoscig obrotowg (P2-23)

*  Tryb czuwania (P2-27)

* Regulator PID, patrz "Grupa parametrow 3: regulator PID (poziom 2)" (— B 145)
* Tryb pozarowy / tryb awaryjny, patrz "Tryb pozarowy / tryb awaryjny" (— B 74)

+ Wytgczanie kompensacji poslizgu za pomocg znamionowej predkosci obrotowej
silnika (P1-10)

5.11 Motopotencjometr

W przypadku funkcji Motopotencjometr falownik reaguje na polecenia impulsowania.

Jesli zostang wtgczone wejscia binarne, zwiekszajgce lub zmniejszajgce predkos¢ ob-
rotowa, predkos$¢ obrotowa zmienia sie wzdtuz ustawionych ramp P71-03 oraz P1-04.
Jesli wejscia binarne zostang wigczone réwnoczesnie, falownik zatrzymuje sie wzdtuz
rampy szybkiego zatrzymania P2-25. Natomiast jesli zadne z obu wej$¢ nie zostanie
wigczone, pozostanie utrzymana aktualna predkos¢ obrotowa oraz kierunek obrotow.

Zezwolenie w stosunku do tej funkcji jest nadrzedne i wymagane.

Aby mozliwe byto uzycie funkcji motopotencjometru, nalezy wybra¢ jedng z mozliwych
do wybrania funkcji wej$¢ binarnych za pomocg P7-15 = 10 lub 20. Patrz réwniez roz-
dziat "P1-15: wejscie binarne, wybor funkcji” (— B 128).

W przypadku stosowania tej funkcji mozna rowniez wykorzystaé przyciski oznaczone
strzatkg do goéry i na dét bezposrednio na falowniku.
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5.12 3-Wire-Control

Funkcja ta jest wigczana za pomocg wejscia binarnego wyboru funkcji P71-15 = 21.
Zasada 3-Wire-Control okresla sterowanie.

Sygnaty zezwolenia oraz kierunku obrotéw falownika reagujg wtedy na sterowanie
przez zbocze.

* Podtgczyc¢ przycisk Start <W prawo> za pomocg styku zwiernego do wejscia binar-
nego DI1.

» Podlgczy¢ przycisk Start <W lewo> za pomoca styku zwiernego do wejscia binar-
nego DI3.

» Podtaczy¢ przycisk Stop jako styk rozwierny do wejscia binarnego DI2.

Jesli nastgpi rGwnoczesne zadziatanie przyciskow <W prawo> i <W lewo>, naped za-
trzyma sie wzdtuz rampy szybkiego zatrzymania P2-25.

5121 Zrédio sterowania 3-Wire-Control

"o
DI 1 —| —|
" +24V—>{ 1]
oo DI1e— 2| g
DI2«—3—
bis— —| DI3+— 4|
0 ' +10V—>{5 |
1" Al1<4— 6| E
DI 2 oV — 7]
"0" 1 8
10V 19
110/
Al1 5V 1]
ov STO+—12]
cW STO- —13]
50 —
fa Hz {1] 2] {1
25
fo
0
fo
25
1] (2}
0% cew
18826070667
DI 1 W prawo/Stop Cw Kierunek w prawo
DI3 W lewo/Stop CCW Kierunek w lewo
DI 2 Odblokowanie/Stop [1] Rampa wznoszgca (P1-03)

Al 1 Wejscie wartosci zadanych Al [2] Rampa opadajaca (P1-04)
fa Czestotliwos¢ wyjsciowa

fo Czestotliwos¢ Start/Stop
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6 Eksploatacja
Ponizsze informacje sg wyswietlane, aby umozliwi¢ w kazdej chwili odczyt stanu robo-
czego falownika.
Stan Wskazanie skrécone
Drive OK Stan statyczny falownika
Drive running Stan roboczy falownika
Fault / trip Biad
6.1 Status falownika
6.1.1 Stan statyczny falownika
Na ponizszej liscie wymieniono skroty, wyswietlane jako informacja o stanie falownika
przy zatrzymanym silniku.

Skrot Opis

StoP Stopien mocy falownika wytgczony. Komunikat ten wyswietlany jest podczas postoju falownika,
gdy nie wystepujg btedy. Falownik jest gotowy do normalnej pracy. Falownik nie jest odblokowa-
ny.

P-deF Ustawione wczesniej parametry sg wczytane. Komunikat ten wyswietla sie, gdy uzytkownik uzy-
je polecenia wczytania ustawien fabrycznych parametréw. Aby falownik mogt kontynuowac pra-
ce, nalezy nacisna¢ przycisk <Stop/Reset>.

Standby | Falownik znajduje sie w trybie czuwania. Jezeli P2-27 > 0, komunikat ten wyswietlany jest po za-
trzymaniu falownika, gdy warto$¢ zadana wynosi réwniez "0".

Inhibit Wyswietla sie, gdy 24 V i GND nie sg podtgczone do stykdow STO. Uktad wyjsciowy jest zabloko-
wany.

ETL 24 |Zewnetrzne zrodto zasilania elektrycznego jest podtgczone. Funkcje sg ograniczone, patrz réw-

niez rozdziat "Tryb podtrzymania 24 V" (— B 48).
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6.1.2 Stan roboczy falownika
Na ponizszej liscie wymieniono skroty, wyswietlane jako informacja o stanie falownika
przy pracujgcym silniku.
Przyciskiem "Nawigacja" na klawiaturze mozna przetgcza¢ miedzy czestotliwo$cig
wyjéciowg, pradem wyjsciowym, mocg wyjsciowg i predkoscig obrotowa.

Skrot Opis

H xxx Czestotliwos¢ wyjsciowa falownika (w Hz). Komunikat ten jest wyswietlany, gdy falownik pra-
cuje.

A XXX Prad wyjsciowy falownika (w A). Komunikat ten jest wyswietlany, gdy falownik pracuje.

P xxx Aktualna moc wyjsciowa falownika (w kW). Komunikat ten jest wyswietlany, gdy falownik pra-
cuje.

L xxxx Zmiany tego parametru sg zablokowane. Nalezy upewnic¢ sie ze:

— Blokada parametréw P2-39 nie jest aktywna.
— Falownik nie jest odblokowany.
— Falownik jest zasilany napieciem sieciowym.

Auto-t Wykonywany jest automatyczny pomiar parametrow silnika, aby skonfigurowa¢ parametry sil-
nika. Funkcja "Auto-Tune" przebiega automatycznie przy pierwszym odblokowaniu po pracy
z parametrami ustawionymi fabrycznie. Do wykonania funkcji "Auto-Tune" nie jest konieczne
odblokowanie sprzetu.

Ho-run Uruchomiono ruch referencyjny. Poczeka¢, az falownik osiggnie pozycje odniesienia. Po po-
mysInym wykonaniu ruchu referencyjnego na wyswietlaczu pojawia sie "Stop".

XXXX Wyjsciowa predkos¢ obrotowa falownika (w 1/min). Komunikat ten jest wyswietlany, gdy falow-
nik pracuje, i gdy znamionowa predkos¢ obrotowa silnika zostata wprowadzona w parame-
trze P1-10.

C xxx Wspotczynnik skalowania "Predkos¢ obrotowa" (P2-21 / P2-22).

...... Warto$¢ pradu wyjsciowego falownika przekracza wartos¢ pradu zapisanego w parametrze

(migajace |P171-08.

punkty) Falownik nadzoruje wielko$¢ i czas trwania przecigzenia. Zaleznie od wielkosci przecigzenia
falownik zgtasza btad "l.t-trP".

FirE Tryb pozarowy / tryb awaryjny jest aktywny.

Select Lan- | Lista wyboru dostepnych jezykéw. Aby wybrac jezyk, nacisng¢ przycisk <Nawigacja>.

guage

(Wybor

jezyka)
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6.1.3 Wskazania statusu modutu parametrow

Status modutu parametréw jest widoczny na wyswietlaczu falownika.

Wskazanie Opis

PASS-r Modut parametréw prawidtowo odczytat parametry z falownika lub je w nim zapisat.

OS-Loc Modut parametréw jest zablokowany. Nastgpita préba odczytania parametrow z falownika
przy aktywnej blokadzie modutu parametréw.

FAiL-r Modut parametréw nie mogt odczyta¢ parametréw z falownika.

PASS-t Modut parametréw przestat pomysinie parametry do falownika. Zapis parametréw w falow-
niku.

FAIL-P Parametry mocy zapisane w module parametréw nie pasujg do parametréw mocy progra-
mowanego falownika.

FAIL-t Modut parametréw nie mogt przestaé zestawu parametréow do falownika.

no-dAt W module parametrow nie zostaty zapisane dane parametréw.

dr-Loc Parametry falownika zostaty zablokowane, wskutek czego niemozliwe jest przejecie no-

wych ustawien parametrow. Odblokowac¢ zestaw parametrow falownika.

dr-rUn Falownik pracuje i nie moze przejg¢ nowych ustawien parametréw. Przed rozpoczeciem
programowania zatrzymacé falownik.

tyPE-E Zapisane w module parametréw parametry typu falownika nie sg zgodne z programowa-
nym typem falownika (tylko zapis).

tyPE-F Modut parametréw nie obstuguje jeszcze programowanego typu falownika.

6.1.4 Reset bltedu

W przypadku wystgpienia bledu mozna go zresetowac, naciskajgc przycisk <Stop/Re-
set> albo otwierajgc i zamykajgc wejscie binarne 1. Dalsze informacje mozna znalezé
w rozdziale "Kody btedéw" (— B 87).
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6.2 Diagnostyka btedéw

Objaw Przyczyna i sposo6b usuniecia

Bfad polegajgcy na przecigzeniu albo | Sprawdzi¢ podigczenie zaciskow gwiazda/tréjkat w silniku. Napie-
na stanie nadprgdowym przy nieobcia- | cie znamionowe silnika i falownika musi by¢ zgodne. W przypadku
zonym silniku podczas przyspieszania |uktadu w tréjkat uzyskuje sie nizsze napiecie silnika o przetgcza-
nym napieciu.

Przecigzenie albo stan nadprgdowy — | Sprawdzi¢, czy wirnik nie jest zablokowany. Upewnic¢ sie, ze hamu-

silnik nie obraca sie. lec mechaniczny jest zwolniony (jezeli jest).
Brak odblokowania przez falownik — + Sprawdzi¢, czy wystepuje sygnat odblokowania sprzetu na wej-
pozostaje wskazanie "StoP". Sciu binarnym 1.

« Zwraca¢ uwage na prawidtowe napiecie 10 V na wyjsciu uzyt-
kownika (miedzy zaciskami 5i 7).

+ Jezeli jest nieprawidtowe, sprawdzi¢ okablowanie listwy zaci-
skowej uzytkownika.

* Sprawdzi¢ parametr P71-12 pod wzgledem trybu zaciskow/kla-
wiatury.

» Jezeli wybrano tryb klawiatury, nacisng¢ przycisk "Start".
+ Napiecie sieci musi by¢ zgodne z zadanym.

W bardzo niskiej temperaturze otocze- | W temperaturze otoczenia ponizej —10°C falownik moze sie nie
nia falownik nie uruchomi sie. uruchomi¢. W takich warunkach zapewni¢ zrodio ciepta, ktére
utrzyma temperature otoczenia na poziomie powyzej —10°C.

Brak dostepu do menu rozszerzonego. | P71-14 nalezy ustawi¢ na kod dostepu do menu rozszerzonego.
Jest to kod "101", chyba ze uzytkownik zmienit go w parametrze
P2-40.

6.3 Historia btedow

Parametr P7-13 w trybie parametréw archiwizuje ostatnie 4 btedy i/lub zdarzenia. Kaz-
dy btad przedstawiony jest w skroconej formie. W pierwszej kolejnosci wyswietlany
jest ostatnio zaistniaty btad (przy wywotaniu P7-13).

Nowe btedy pojawiajg sie u gory listy, poprzednie przesuwajg sie na dot. Najstarszy
bfad jest usuwany z protokotu.
+  WSKAZOWKA

Jezeli najnowszy btad w protokole jest btedem stanu podnapieciowego, to w proto-
kole nie zostajg ujete dalsze btedy stanu podnapieciowego. Mozna w ten sposob
unikngé zapetnienia protokotu btedami stanu podnapigciowego, wystepujgcymi
przy kazdym wytgczeniu falownika.
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6.4 Kody btedow
Komunikat o btedzie Kod btedu, | CANopen Objasnienie |Rozwiagzanie
Wskazanie na falowni- | stowo stanu, | Emergen-
ku P0-13, historia blte- | gdy Bit5=1 | cy Code
dow
Wyswie- MotionStu| dec hex hex
tlacz falow- | dio, kodo-
nika wanie
dzies.
4-20 F 18 113 | 0x71 0x1012 |Strata sygnatu » Sprawdzi¢, czy prad wejsciowy znajduje si¢ w zakresie
4-20 mA zdefiniowanym w parametrach P2-30 i P2-33.
» Sprawdzi¢ kabel przytgczeniowy.
AtF-01 40 81 0x51 0x1028 |Zmierzony opor  |Zmierzony opor stojana silnika jest niesymetryczny. Spraw-
stojana waha si¢ |dzi¢, czy:
miedzy fazami. « silnik jest prawidtowo podigczony i nie wykazuje btedéw,
* uzwojenia majg prawidtowy opor i symetrie.
AtF-02 41 81 0x51 0x1029 |Zmierzony opdr  |Zmierzony opor stojana silnika jest zbyt duzy. Sprawdzic,
stojana jest zbyt  |czy:
duzy. « silnik jest prawidtowo podigczony i nie wykazuje btedéw,
» moc silnika jest zgodna z mocg podtgczonego falownika.
AtF-03 42 81 0x51 0x102A |Zmierzona induk- |Zmierzona indukcyjnos¢ silnika jest zbyt niska.
cyjnos¢ silnika jest [Sprawdzi¢, czy silnik jest prawidtowo podtaczony i nie wyka-
zbyt mata. zuje bteddw.
AtF-04 43 81 0x51 0x102B |Zmierzona induk- |Zmierzona indukcyjnos¢ silnika jest zbyt wysoka. Sprawdzic,
cyjnos¢ silnika jest |czy:
zbyt duza. « silnik jest prawidtowo podigczony i nie wykazuje btedéw,
» moc silnika jest zgodna z mocg podtgczonego falownika.
AtF-05 44 81 0x51 0x102C |Limit czasu pomia-|Zmierzone parametry silnika nie sa zbiezne. Sprawdzi¢, czy:
ru indukcyjnosci. |+ silnik jest prawidtowo podigczony i nie wykazuje btedéw,
» moc silnika jest zgodna z mocg podtgczonego falownika.
dAtA-E 19 98 0x62 | 0x1013 |(Btad wewnetrznej |Skontaktowac sie z serwisem SEW-EURODRIVE.
pamieci (DSP).
dAtA-F 17 98 0x62 0x1011 |Btad wewnetrznej |Skontaktowac sie z serwisem SEW-EURODRIVE.
pamigci (10).
E-triP 11 26 Ox1A | Ox100B |Btad zewnetrzny |Nastgpito rozwarcie styku rozwiernego.
na wejsciu binar- | Sprawdzi¢ termistor silnika (jezeli jest podigczony).
nym 5.
Enc-01 30 14 OxO0E | Ox101E |Btad komunikacji |W P6-05 aktywne jest sprzezenie zwrotne enkodera i nie jest
miedzy kartg en- |wtozona karta enkodera lub nie zostata ona wykryta.
kodera a falowni-
kiem.
ENCO02 / 31 14 OxO0E | Ox101F |Btad predkosci ob- |Réznica miedzy predkoscig obrotowg zadang a rzeczywistg
SP-Err rotowej (P6-07). |jest wieksza od warto$ci ustawionej w parametrze P6-07
w procentach. Btad ten jest aktywny tylko przy sterowaniu
wektorem strumienia albo w przypadku sterowania w za-
mknigtej petli regulacji ze sprzezeniem zwrotnym enkodera.
Zwigkszy¢ warto$¢ w parametrze P6-07.
W razie koniecznosci dezaktywacji kontroli predkosci obroto-
wej ustawi¢ P6-07 na 100%.
Enc-03 32 14 OxOE | 0x1020 |Nieprawidtowa Sprawdzi¢ ustawienia parametréw P6-06 i P1-10.
liczba impulséw
enkodera w para-
metrze.
Enc-04 33 14 OxOE | 0x1021 |Btad kanatu enko- |Sciezka A sprzezenia zwrotnego enkodera nie jest podtaczo-
dera A. na. Sprawdzi¢ okablowanie.
Enc-05 34 14 OXOE | 0x1022 |Btad kanatu enko- |Sciezka B sprzezenia zwrotnego enkodera nie jest podtaczo-
dera B. na. Sprawdzi¢ okablowanie.
Enc-06 35 14 OxOE | 0x1023 |Btad kanatu enko- |Sciezka A i B sprzezenia zwrotnego enkodera nie jest podtg-
dera AiB. czona. Sprawdzi¢ okablowanie.
Enc-07 36 14 OxOE | 0x1024 |Btad kanatu da- |Btad komunikacji miedzy kartg enkodera a enkoderem.
nych RS485, btad [Sprawdzi¢ prawidiowe osadzenie i styki karty enkodera.
kanatu danych
HIPERFACE®
Enc-08 37 14 OxOE | 0x1025 |Btad kanatu komu-|Btad komunikacji pomiedzy kartg enkodera a falownikiem.
nikacyjnego Sprawdzi¢ prawidtowe osadzenie i styki karty enkodera.
HIPERFACE®-10.
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Komunikat o bledzie Kod btedu, | CANopen Objasnienie |Rozwiagzanie
Wskazanie na falowni- | stlowo stanu, | Emergen-
ku P0-13, historia bte- | gdy Bit5=1 | cy Code
dow
Wyswie- MotionStu| dec hex hex
tlacz falow- | dio, kodo-
nika wanie
dzies.
Enc-09 38 14 Ox0E | 0x1026 |Typ HIPERFACE® |W przypadku stosowania Smart Servo Package zastosowa-
nie jest obstugiwa- [no nieprawidtowy uktad silnik-falownik. Sprawdzi¢, czy:
ny. » klasa predkosci obrotowej silnika CMP wynosi 4500 1/min,
* znamionowe napigcie silnika jest zgodne z napieciem zna-
mionowym falownika,
- zastosowano enkoder HIPERFACE®.
Enc-10 39 14 OxOE | 0x1027 |Zadziatanie: KTY |KTY zadziatat albo nie jest podtgczony.
Er-LED Biad wyswietlacza.|Skontaktowac sie z serwisem SEW-EURODRIVE.
Err-SC Panel sterowania |Aby zresetowaé, nacisng¢ przycisk STOP. Sprawdzi¢ adres
utracit tacznos¢  [falownika.
z falownikiem.
Etl-24 Zasilanie ze- Nie podtgczono zasilania napigciem sieciowym. Falownik jest
wnetrzne 24 V. zasilany z zewnatrz napigciem 24 V.
FAULtY Awaria komunika- |Skontaktowa¢ sie z serwisem SEW-EURODRIVE.
cji miedzy modu-
tem sterujgcym a
modutem zasilajg-
cym.
F-Ptc 21 31 Ox1F | 0x1015 |Zadziatanie ochro- |Podtgczony czujnik ochrony silnika zdefiniowano w P2-33
ny silnika. (PTC, TF, TH, KTY albo PT1000) i podtgczono do wejscia
analogowego 2 (zacisk 10).
FAN-F 22 50 0x32 0x1016 |Btad wentylatora |Skontaktowac sie z serwisem SEW-EURODRIVE.
wewnetrznego.
FLt-dc 13 7 0x07 | 0x320D |Zbyt wysokie tet- |Sprawdzi¢ zasilanie elektryczne.
nienie obwodu po-
Sredniego.
Ho-trP 27 39 0x27 | 0x101B |Btad ruchurefe- |+ Sprawdzi¢ krzywke referencyjna.
rencyjnego. » Sprawdzi¢ podtgczenie wytgcznika krancowego.
» Sprawdzi¢ ustawienie typu ruchu referencyjnego i wyma-
ganych parametrow.
Inhibit Obwadd bezpie- Sprawdzi¢, czy zaciski 12 i 13 sg podtaczone prawidiowo.
czenstwa STO
otwarty.
Lag-Er 28 42 0x2A | 0x101C |Btad nadgzania. |Sprawdzié:
» podtgczenie enkodera,
» okablowanie enkodera, silnika i faz sieci,
* czy komponenty mechaniczne mogg sie swobodnie poru-
szac i nie sg zablokowane.
* Wydtuzyé rampy.
» Ustawi¢ wiekszg sktadowg P.
» Sparametryzowac¢ ponownie regulator predkosci obroto-
wej.
» Zwigkszy¢ tolerancje btedu nadgzania.
» Ustawi¢ PLC Prog Task Priority na 10 ms
» Falownik jest eksploatowany przy spadku mocy i nie moze
dostarcza¢ pradu do przyspieszania/ruchu jednostajnego.
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Komunikat o btedzie
Wskazanie na falowni-
ku P0-13, historia ble-

dow

Kod btedu,
stowo stanu,
gdy Bit5 =1

CANopen
Emergen-
cy Code

Objasnienie

Rozwiazanie

Wyswie-
tlacz falow-
nika

MotionStu
dio, kodo-
wanie
dzies.

dec

hex

hex

l.t-trp

04

0x08

0x1004

Przecigzenie fa-
lownika/silnika
(btad 12t).

Upewnic sie, ze:

» dane z tabliczki znamionowe;j silnika zostaty prawidtowo
wprowadzone do parametréow P71-07, P1-08 i P1-09,

* w trybie wektorowym (P4-01 = 0 albo 1) wspdtczynnik mo-
cy silnika w P4-05 jest prawidtowy,

» przeprowadzono pomysinie Auto-Tuning.

Sprawdzi¢, czy:

* miejsca dziesigtne migajg (falownik przecigzony) i zwigk-
szy¢ rampe przyspieszenia (P7-03) albo zmniejszy¢ obcig-
zenie silnika,

» dtugos¢ kabla odpowiada wytycznym,

» obcigzenie moze sig¢ swobodnie przemieszczac i nie wy-
stepujg blokady ani inne zakiécenia mechaniczne (spraw-
dzi¢ obcigzenie mechanicznie),

» czy aktywne jest zabezpieczenie termiczne silnika zgodnie
z UL508C w P4-17.

03

0x01

0x2303

Krétkotrwaty stan
nadprgdowy na
wyjsciu z falowni-
ka.

Silne przecigzenie
silnika.

hO-l

15

0x01

0x230F

Btad stanu nad-
pragdowego sprze-
tu na wyjsciu fa-
lownika (samo-
ochrona IGBT przy
przeciazeniu).

Biad podczas procesu zatrzymywania:

Sprawdzi¢, czy hamulec nie wtgcza sig zbyt wczesnie.

Btad przy odblokowaniu falownika:

Sprawdzi¢, czy:

» dane z tabliczki znamionowe;j silnika zostaty prawidtowo
wprowadzone do parametréw P1-07, P1-08 i P1-09,

* w trybie wektorowym (P4-01 = 0 albo 1) wspodtczynnik mo-
cy silnika w P4-05 jest prawidtowy,

* przeprowadzono pomysinie Auto-Tuning,

» obcigzenie moze sie swobodnie przemieszczacé i nie wy-
stepuja blokady ani inne zaktécenia mechaniczne (spraw-
dzi¢ obcigzenie mechanicznie),

« silnik i kabel przytacza silnika nie ma zwarcia migdzy faza-
mi albo czy nie ma miejsca zwarcie doziemne jednej z faz,

» hamulec jest podtgczony i sterowany prawidtowo, czy sie
prawidtowo zwalnia, jezeli silnik jest wyposazony w hamu-
lec trzymajacy.

Zmniejszy¢ ustawienie wzmocnienia napiecia w parametrze

P1-11.

Zwiekszy¢ czas rozbiegu w parametrze P1-03.

Odtaczy¢ silnik od falownika. Odblokowa¢ ponownie falow-

nik. Gdy btad ten wystgpi ponownie, wymieni¢ caty falownik;

sprawdzi¢ wczesniej caty system.

Btad podczas pracy:

Sprawdzi¢:

* czy nie wystepuje nagte przecigzenie albo nieprawidtowe
dziatanie,

» kabel tagczacy falownik z silnikiem.

Czas przyspieszania’/lhamowania moze by¢ za krétki i wyma-

ga zbyt wiele mocy. Jezeli nie mozna zwiekszy¢ parametru

P1-03 albo P1-04, nalezy uzy¢ wigkszego falownika.

O-hEAt

23

124

0x7C

0x4117

Zbyt wysoka tem-
peratura otocze-
nia.

Sprawdzi¢, czy warunki otoczenia mieszczg si¢ w specyfika-
cji falownika.

11

0x0B

Nadmierna tempe-
ratura elementu
chtodzacego.

Temperature elementu chtodzacego mozna wyswietli¢ w pa-
rametrze P0-21. Protokot historii jest zapisywany co 30 s
przed wylgczeniem z powodu btedu w parametrze P0-38. Ko-
munikat o btedzie wyswietlany jest w przypadku, gdy tempe-
ratura elementu chtodzgcego 290°C.

Sprawdzi¢:

» temperature otoczenia falownika,

+ chtodzenie falownika i wymiary obudowy,

» dziatanie wewnetrznej dmuchawy chfodzgce;j.

Zmniejszy¢ ustawienie skutecznej czestotliwosci taktowania
w parametrze P2-24 albo obcigzenie silnika/falownika.

6
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Eksploatacja
Kody btedow

Komunikat o bledzie Kod btedu, | CANopen Objasnienie |Rozwiagzanie

Wskazanie na falowni- | stlowo stanu, | Emergen-

ku P0-13, historia bte- | gdy Bit5=1 | cy Code

dow

Wyswie- MotionStu| dec hex hex

tlacz falow- | dio, kodo-

nika wanie

dzies.

O-torq 24 52 0x34 0x1018 |Limit czasu goérnej |Sprawdzi¢ obcigzenie silnika.
granicy momentu |Ew. zwigkszy¢ warto$¢ w parametrze P6-17.
obrotowego. W razie koniecznosci dezaktywacji kontroli momentu obroto-

wego ustawi¢ P6-17 na 0,0 s.

O-Volt 06 7 0x07 0x3206 |Stan nadnapiecio- |Btad wystepuje, gdy podigczone jest wysokie obcigzenie ma-
wy w obwodzie sg bezwladng albo obciazenie ciggte, przenoszace nadmier-
posrednim. ng energie regeneracyjng z powrotem do falownika.

Jezeli btad wystgpi podczas zatrzymywania albo hamowania,
zwigkszy¢ czas rampy hamowania P7-04 albo podigczy¢ do
falownika odpowiedni rezystor hamujacy.

W trybie wektorowym zmniejszy¢ wzmocnienie proporcjonal-
ne w parametrze P4-03.

W trybie regulacji PID dopilnowac, aby rampy byty aktywne,
zmniejszajgc parametr P3-71.

Sprawdzi¢ dodatkowo, czy napiecie zasilajgce miesci sie

w specyfikaciji.

Wskazoéwka: wartos¢ napiecia magistrali DC mozna wys$wie-
tli¢ w parametrze P0O-20. Protokét historii jest zapisywany co
256 ms przed wytgczeniem z powodu btedu w parame-

trze PO-36.

Ol-b 01 4 0x04 0x2301 |Stan nadpradowy |Upewnic sie, ze podtgczony rezystor hamujgcy ma opornosé
w kanale hamulca, |wigkszg od warto$ci minimalnej dozwolonej dla falownika
przecigzenie rezy- |(patrz dane techniczne). Sprawdzi¢ rezystor hamujgcy i oka-
stora hamujgcego. |blowanie pod katem mozliwych zwar¢.

OL-br 02 4 0x04 0x1002 |Rezystor hamuja- |Oprogramowanie stwierdzito, ze rezystor hamujacy jest prze-
Cy przecigzony. cigzony i wytacza go, zeby go chroni¢. Upewni¢ sie przed

zmiang parametréw czy zmianami w systemie, ze rezystor
hamujacy pracuje w przewidzianym zakresie parametrow.
Aby zmniejszy¢ obcigzenie rezystora, nalezy zwigkszy¢ czas
hamowania, zmniejszy¢é moment bezwtadnosci obcigzenia
albo podtgczy¢ réwnolegle kolejne rezystory. Przestrzegaé
minimalnej rezystancji dla zastosowanego falownika.

OF-01 60 28 0x1C | 0x103C (Btad potgczenia |Skontaktowac sie z serwisem SEW-EURODRIVE.
wewnetrznego z
modutem opcji.

OF-02 61 28 0x1C | 0x103D |[Btgd modutu opcji. |Skontaktowac sie z serwisem SEW-EURODRIVE.

Out-F 26 82 0x52 | O0x101A |(Btad stopnia wyj- |Skontaktowac sie¢ z serwisem SEW-EURODRIVE.
$ciowego falowni-
ka.

P-LOSS 14 6 0x06 | O0x310E |Zanik fazy na wej- (W falowniku przewidzianym do zasilania 3-fazowego odfa-
Sciu. czono albo przerwano jedng faze na wejsciu.

P-dEF 10 9 0x09 | O0x100A [Przywrécono usta-
wienia fabryczne.

Ph-lb Niejednakowe » Sprawdzi¢ napiecie wejsciowe urzgdzenia.
napigcie w fazach |+ Sprawdzi¢ wartosci parametrow P0-22, P0-23, P0-24.
wejsciowych. Wartosci mogg sie od siebie rézni¢ o maks. +10%. W razie

potrzeby nalezy zastosowac¢ dtawik wejsciowy.

PS-trP 05 200 | OxC8 | 0x1005 |Btad stopnia wyj- |Patrz btad O-I.
$ciowego (samo-
ochrona IGBT przy
przecigzeniu).

SC-0b5 12 29 1D Przerwane pota- |Sprawdzi¢, czy falownik jest potaczony z panelem sterowa-
czenie miedzy fa- |nia.
lownikiem a pane-
lem sterowania.

SC-F03 52 41 0x29 0x1034 |Btad komunikacji |Skontaktowa¢ sie z serwisem SEW-EURODRIVE.
modutu sieci prze-
mystowe;j (po stro-
nie sieci przemy-
stowej).
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Eksploatacja
Kody btedow

Komunikat o bledzie Kod btedu, | CANopen Objasnienie |Rozwiagzanie
Wskazanie na falowni- | stlowo stanu, | Emergen-
ku P0-13, historia bte- | gdy Bit5=1 | cy Code
dow
Wyswie- MotionStu| dec hex hex
tlacz falow- | dio, kodo-
nika wanie
dzies.
SC-Fo4 53 41 0x29 | 0x1035 |(Btad komunikacji |Skontaktowac sie z serwisem SEW-EURODRIVE.
karty opciji 10.
SC-F05 54 41 0x29 | 0x1036 |(Btad komunikacji |Skontaktowac sie z serwisem SEW-EURODRIVE.
modutu LTX.
SC-F01 50 43 0x2B | 0x1032 |Btad komunikacji |Sprawdzi¢ ustawienia komunikaciji.
Modbus.
SC-F02 51 47 0x2F | 0x1033 |[Btad komunikacji [Sprawdzi¢:
SBus/CANopen. |+ potgczenie komunikacyjne miedzy falownikiem a urzadze-
niami zewnetrznymi,
* jednoznaczne przyporzadkowanie adreséw kazdego falow-
nika w sieci.
SC-LoS Awaria komunika- |Skontaktowac sie z serwisem SEW-EURODRIVE.
cji miedzy modu-
tem sterujgcym a
modutem zasilajg-
cym.
SC-0OBS Panel sterowania |Aby zresetowaé, nacisngé przycisk <Stop>. Sprawdzi¢ adres
utracit tgcznosc falownika.
z falownikiem.
Sto-F 29 115 | 0x73 | 0x101D |[Btad obwodu STO.|Wymieni¢ urzadzenie, poniewaz falownik jest uszkodzony.
StoP Falownik nie jest |Uaktywni¢ odblokowanie. W funkcji podnoszenia nalezy
odblokowany. upewni¢ sie, ze odblokowanie zostato wtgczone po wigczeniu
STO.
th-Flt 16 31 O0x1F | 0x1010 |Uszkodzony termi- |Skontaktowa¢ sie z serwisem SEW-EURODRIVE.
stor w elemencie
chtodzgcym.
type-f Modut parametréw |Zastosowany modut parametréw nie jest modutem typu
oraz falownik nie |LT BP C.
sg kompatybilne.
U-dEF Woczytane ustawie-|Przywrécono zestaw parametréw zapisany za pomoca
nia uzytkownika. |P6-26.
U-torq 25 52 0x34 0x1019 |Przekroczenie Prég momentu obrotowego nie zostat przekroczony we wia-
czasu dolnego $ciwym czasie.
granicznego mo- |Zwiekszy¢ czas w parametrze P4-16 albo graniczny moment
mentu obrotowego |obrotowy w P4-15.
(dzwignica).
U-t 09 117 | 0x75 | 0x4209 |Zbyt niska tempe- |Wystepuje przy temperaturze otoczenia ponizej -10°C.
ratura. Zwiekszy¢ temperature powyzej -10°C, aby uruchomi¢ falow-
nik.
U-Volt 07 198 | 0xC6 | 0x3207 |[Stan podnapiecio- |Wystepuje zwykle przy wytgczeniu falownika.
wy obwodu po- Sprawdzi¢ napiecie sieciowe, jezeli btad wystepuje podczas
Sredniego. pracy falownika.
USr-cL Pomysinie odblo- |Pomyslinie usunieto zestaw parametrow za pomoca P6-26.
kowano zabezpie-
czenie parame-
trow.
USr-PS Pomysinie wyko- |Pomysinie zabezpieczono zestaw parametréw za pomocag
nano zabezpiecze-|P6-26.
nie parametrow.

6
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Informacje ogolne

Praca z wykorzystaniem sieci przemystowej

7 Praca z wykorzystaniem sieci przemystowej

71
711

Stowo sterujgce i statusu jest przydzielone na state. Pozostate stowa danych proceso-

Informacje ogéine

Budowa i ustawienia stéw danych procesowych

wych mozna skonfigurowaé¢ dowolnie w grupie parametréw P5-xx.

Budowa stéw danych procesowych jest identyczna zaréwno dla SBus / Mod-

bus RTU / CANopen, jak i dla wtykowych kart komunikacyjnych.

High-Byte Low-Byte
Bit 15-8 7-0
Stowa wyjsciowe procesu
Opis Bit Ustawienia
PA1 |Stowo ste- |0 Blokada stopnia koncowego (silnik |0: start
rujgce wyhamowuje powoli), w silnikach z 1: stop
hamulcem hamulec wigcza sie na- |
tychmiast.
1 Szybkie zatrzymanie wzdtuz 2. 0: szybkie zatrzy-
rampy hamowania / rampy szybkie- | manie
go zatrzymania (P2-25) 1 start
2 Zatrzymanie wzdtuz rampy proce- |0: stop
sowej P1-03 / P1-04 albo PA3 1- start
3 -5 |Zarezerwowany 0
6 Reset btedu Zbocze Ona 1 =re-
set btedu
7 — 15 | Zarezerwowany 0
PA2 |Zadana predkos¢ obrotowa w % (ustawienie standardowe), dowolna konfigu-
racja za pomocg P5-09
PA3 | Bez funkcji, mozna skonfigurowac¢ za pomocg P5-10
PA4 | Bez funkcji, mozna skonfigurowa¢ za pomocg P5-11
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Praca z wykorzystaniem sieci przemystowej 7
Informacje ogdlne

Stowa wejsciowe procesu

Opis Bit Ustawienia Bajt
PE1 |Stowo sta- |0 Odblokowanie stopnia 0: zablokowany | Low-Byte
tusu wyjsciowego 1: odblokowany
1 Falownik jest gotowy do 0: brak gotowo-
pracy $ci do pracy
1: gotowy

Dane PA odblokowane 1,gdy P1-12=5

2
3 -4 |Zarezerwowany
5

Btad/ostrzezenie 0: brak btedéw
1: btgd
6 Wylgcznik krancowy pra- | 0: zablokowany
wy aktywny (przeznacze- 1: odblokowany

nie wytgcznika krancowe-
go mozna ustawic

w P1-15lub za pomocag
P9-30/P9-31.)"

7 Wylgcznik krancowy lewy | 0: zablokowany
aktywny (przeznaczenie 1
wytgcznika krancowego
mozna ustawi¢ w P1-15
lub za pomocg P9-30/
P9-31.)"

Status falownika, gdy bit 5 =0 High-Byte

0x01 = STO — bezpiecznie odtgczany mo-
ment obrotowy aktywny

: odblokowany

0x02 = brak odblokowania

8 — 15| 0x05 = regulacja predkosci obrotowej
0x06 = regulacja momentu obrotowego
0x0A = funkcja technologiczna

0x0C = ruch referencyjny

Status falownika, gdy bit 5 = 1

PE2 |Rzeczywi- |Mozna skonfigurowa¢ za pomocag P5-12
sta pred-
kos¢ obro-
towa

PE3 |Prad rze- Mozna skonfigurowaé za pomocg P5-13
czywisty

PE4 |Bez funkcji, mozna skonfigurowa¢ za pomocg P5-14
1) Patrz dodatek do instrukcji obstugi "MOVITRAC® serwomodut LTX dla MOVITRAC® LTP-B".
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Praca z wykorzystaniem sieci przemystowej
Informacje ogolne

7

71.2 Przyktad komunikacji
Podane nizej informacje sg przenoszone do falownika, gdy:
* wejscia binarne sg prawidtowo skonfigurowane i potgczone, aby odblokowa¢ fa-
lownik.
Opis Wartos¢ |Opis
PA1 Stowo sterujg- |0x0000 Zatrzymanie wzdtuz 2. rampy hamowania (P2-25).
ce 0x0001 Powolne wyhamowanie
0x0002 Zatrzymanie wzdtuz rampy procesowej (P7-04) albo (PA3).
0x0003 — [Zarezerwowany
0x0005
0x0006 Przyspieszanie wzdtuz rampy (P7-03) lub (PA3) i praca z zadang
predkoscig obrotowg (PA2).
PA2 |Zadana pred- |0x4000 = 16384 = maksymalna predko$¢ obrotowa, np. 50 Hz (P1-01) w pra-
kos¢ obrotowa wo
0x2000 = 8192 = 50% maksymalnej predkosci obrotowej, np. 25 Hz w prawo
0xC000 = 16384 = maksymalna predkos$¢ obrotowa, np. 50 Hz (P7-07) w lewo
0x0000 = 0 = minimalna predkos¢ obrotowa, ustawiona w parametrze P1-02
0xF100 =-8192 = 50% maksymalnej predkosci obrotowej, np. 25 Hz w lewo
Przesytane przez falownik dane procesowe powinny wyglada¢ podczas pracy naste-
pujgco:
Opis Wartos¢ |Opis
PE1  [Stowo statusu |0x0407 Status = pracuje, ukfad wyjsciowy odblokowany;
falownik gotowy; dane PA odblokowane
PE2 |Rzeczywista |Powinna odpowiada¢ PA2 (zadanej predkosci obrotowej)
predkos$¢ obro-
towa
PE3 |Prad rzeczywi- |Zalezy od predkosci obrotowej i obcigzenia
sty
71.3 Ustawienia parametréw w falowniku
* Uruchomi¢ falownik zgodnie z opisem zawartym w rozdziale "Zwykte
uruchamianie" (— B 59).
+ Ustawic¢ podane nizej parametry zaleznie od zastosowanego systemu magistrali.
Parametry SBus CANopen Modbus RTU"
P1-12 (zrédio sterowania) 5 6 7
P1-14 (rozszerzone menu parametrow) 201 201 201
P1-15 (wybor funkcji wej$¢ binarnych) 12 12) 12)
1-63 1-63 1-63

P5-02 (predkos¢ transmisji SBus) Predkos¢ transmisji
P5-03 (predkos¢ transmisji Modbus) -- -
P5-04 (format danych Modbus) -- -

Predkos¢ transmisji --
Predkos$¢ transmisji
Format danych

(
(
P5-01 (adres falownika)
(
(
(

P5-05> (zachowanie w przypadku przerwania 0-1-2-3 0-1-2-3 0-1-2-3
komunikacji)

P5-06% (limit czasu przy przerwaniu komunika- 0,0-1,0-50s Kontrola komunikacji odbywa sie 0,0-1,0-50s
cji) za pomoca zintegrowanych

w CANopen funkcji Lifetime albo
Heartbeat.

94

P5-07% (zadawanie rampy przez sie¢ przemy-
stowg)

0 = zadawanie przez
P1-03/04, 1 = zadawanie
przez sie¢ przemystowg®

0 = zadawanie przez P1-03/04
1 = zadawanie przez sie¢
przemystowg®

0 = zadawanie przez
P1-03/04
1 = zadawanie przez sie¢
przemystowg"
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Praca z wykorzystaniem sieci przemystowej 7
Informacje ogdlne

Parametry SBus CANopen Modbus RTU"
P5-XX (parametr sieci przemystowej) Dalsze mozliwosci usta- | Dalsze mozliwosci ustawiania® Dalsze mozliwosci
wiania® ustawiania®

1) Modbus RTU jest niedostepny, gdy zainstalowany jest modut czujnika LTX.

2) Ustawienie standardowe, dalsze szczegodty na temat mozliwosci ustawiania, patrz opis parametru P1-15.

3) Parametry te moga poczatkowo mie¢ wartos¢ standardowa.

4) W przypadku zadawania rampy przez sie¢ przemystowg nalezy ustawi¢ P5-10=3 (PA3 = czas rampy).

5) Dalsze mozliwosci ustawiania oraz szczegotowa definicja danych procesowych sg dostepne w grupie parametréw P5-xx, patrz roz-
dziat "Grupa parametréw 5".

714 Potaczenie zaciskéw sygnatowych w falowniku

Do pracy na magistrali mozna potaczyé zaciski sygnatowe przy standardowym usta-
wieniu parametru P71-15 zgodnie z przyktadem przedstawionym w rozdziale "Przeglad
zaciskoéw sygnatowych" (— B 45). W przypadku zmiany poziomu sygnatu DI3 naste-
puje przetgczenie miedzy siecig przemystowg a statg wartoscig zadang 1 (high) jako
zrédtem wartosci zadane;.

71.5 Budowa sieci CANopen / SBus

Sie¢ CAN, zgodnie z ponizszym rysunkiem, nalezy wykonywa¢ zawsze jako strukture
liniowg bez odgatezien [1] albo tylko z krétkimi odgatezieniami [2]. Po obu kohcach
magistrali musi sie znajdowac¢ doktadnie jeden rezystor terminujgcy R; = 120 Q. Latwg
budowe takiej sieci umozliwiajg zestawy kabli opisane w katalogu "MOVITRAC® LTP-

B".
SRR
L] L] ﬁ £
CAN-High CAN-High
RTémoo ’ ‘ ] ‘ lﬁuoo
CAN-Low CAN-Low
1] [2]

7338031755 7338031755

Dlugosé przewodéw

Dozwolona catkowita diugos¢ przewodow zalezy od predkosci transmisji ustawionej
w parametrze P5-02.

- 125 kbodéw: 500 m (1640 ft)
- 250 kbodéw: 250 m (820 ft)
- 500 kbodéw: 100 m (328 ft)
- 1000 kbodéw: 25 m (82 ft)
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Praca z wykorzystaniem sieci przemystowej
Podtgczenie bramki albo sterownika (SBus MOVILINK)

7.2 Podtaczenie bramki albo sterownika (SBus MOVILINK®)

7.21 Specyfikacja

Profil MOVILINK® za posrednictwem magistrali CAN/SBus jest to profil aplikacji, do-
stosowany specjalnie do falownikéw SEW-EURODRIVE. Szczegétowe informacje do-
tyczace budowy protokotu znajdujg sie w podreczniku "MOVIDRIVE® MDX60B / 61B,
Komunikacja i profil urzadzen sieci przemystowej".

Do pracy z magistralg SBus falownik nalezy skonfigurowa¢ zgodnie z informacjami
podanymi w rozdziale "Ustawienia parametrow w falowniku" (— B 94). Status i stowo
sterujgce sg state, inne stowa danych procesowych mozna dowolnie konfigurowac
w grupie parametréw P5-xx.

Szczegotowe informacje na temat budowy stéw danych procesowych znajdujg sie w
rozdziale Budowa stéw danych procesowych przy ustawieniach fabrycznych falowni-
ka. Szczegbtowe zestawienie wszystkich parametrow wtacznie z niezbednymi wskaz-
nikami i skalowaniem mozna znalez¢ w rozdziale "Rejestry parametréw" (— B 116).

7.2.2 Instalacja elektryczna

jde

Potaczenie bramki i MOVI-PLC®,

DFP 218

A
C I : max. 8
9007206593403147
[A] Przytgcze magistrali [D] Splitter
[B] Bramka, np. DFX/UOH [E] Przewdd przytaczeniowy
[C] Przewdd przytgczeniowy [F] WtykY z rezystorem terminujgcym

Poczawszy od wersji oprogramowania sprzetowego 1.20 mozliwy jest tryb podtrzy-
mania, stuzgcy do podtrzymania komunikacji w przypadku awarii zasilania, ktory
w starszych wersjach jest niedostepny. Nalezy przestrzegac¢ rowniez informacji za-
wartych w rozdziale "Tryb podtrzymania 24 V" (— B 48).

Wtyczka koricowa [F] wyposazona jest w 2 rezystory terminujgce, ktore tworzg za-
konczenie magistrali CAN/SBus oraz Modbus-RTU.

Zamiast wtyczki koricowej z zestawu kabli A mozna uzy¢ réwniez adaptera Y zestawu
kabli Engineering C. Zawiera on réwniez rezystor terminujgcy. Szczegétowe informa-
cje na temat zestawow kabli znajdujg sie w katalogu "MOVITRAC® LTP-B".

96  Instrukcia obstugi — MOVITRAC® LTP-B

22872183/PL — 09/2016



22872183/PL — 09/2016

Praca z wykorzystaniem sieci przemystowej
Podigczenie bramki albo sterownika (SBus MOVILINK)

Okablowanie od sterownika do "gniazda komunikacyjnego RJ45" (— B 47) falownika:

Widok z boku Opis Zacisk do CCU/PLC Sygnat Gniazdo RJ45" Sygnat
MOVI-PLC® albo bram- X26:1 CAN 1H 2 SBus / CAN-Bus h
ka (DFX/UCH) X26:2 CAN 1L 1 SBus / CAN-Bus |
TT2Talalsl6]7 X26:3 DGND 3 GND
X26:4 Zarezerwowany
X26:5 Zarezerwowany
X26:6 DGND
X26:7 DC 24V
Sterowanie z zewnatrz X:?2 Modbus RTU+ 8 RS485+ (Modbus RTU)
X:?2 Modbus RTU- 7 RS485- (Modbus RTU)
X:?2 DGND 3 GND

1) Nalezy pamieta¢: w tabeli podano przyporzadkowanie zaciskdw dla gniazda falownika, nie dla wtyczki.
2) Przyporzadkowanie zalezy od sterownika zewnetrznego

7.23

Uruchamianie za pomoca bramki

Podtgczy¢ bramke zgodnie z informacjami podanymi w
elektryczna" (— B 96).

Przywrécic¢ wszystkie ustawienia fabryczne bramki.

rozdziale "Instalacja

W razie potrzeby ustawi¢ wszystkie podtgczone falowniki zgodnie z informacjami
podanymi w rozdziale "Ustawienia parametrow w falowniku" (— B 94) na tryb
SBus-MOVILINK®. Nada¢ jednoznaczne adresy SBus (# 0!) i ustawi¢ odpowiednig
dla bramki predkos$¢ transmisji (standard = 500 kbodow).

Przestawi¢ przetgcznik DIP AS (Auto-Setup) w bramce DFx/UOH z "OFF" na
"ON", aby wykona¢ Auto-Setup bramki sieci przemystowe;j.

Dioda "H1" na bramce zaswieci sie ponownie, a nastepnie catkowicie zgasnie.
Gdy dioda "H1" Swieci sie, oznacza to, ze bramka albo jeden z falownikéw nie sg
prawidtowo podtgczone do SBus, albo nie zostaty prawidtowo uruchomione.

Ustawienie komunikacji przez sie¢ przemystowg miedzy bramkg DFx/UOH a Bus-
Master opisano w przynaleznym podreczniku DFx.

Kontrola przesytanych danych

Przesytane przez bramke dane mozna kontrolowaé w nastepujacy sposéb:

Za pomocg MOVITOOLS® MotionStudio przez ztgcze X24-Engineering bramki
albo opcjonalnie przez Ethernet.

Przez witryne internetowg bramki (np. bramki DFE3x Ethernet).

Przesytane dane procesowe mozna sprawdzac w falowniku za pomocg odpowied-
nich parametrow w grupie parametrow 0.
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7.24 Uruchamianie za pomocg CCU

Przed uruchomieniem falownika przez MotionStudio za pomocg "Drive Startup" nalezy
ustawi¢ bezposrednio w falowniku nastepujgce parametry:

Ustawi¢ parametr P7-14 na "1" , aby uzyska¢ dostep do grupy parametréw specy-
ficznych dla LTX P1-01 — P1-20.

Jezeli do karty enkodera podtgczony jest enkoder HIPERFACE®, parametr P1-16
musi wskazywaé prawidtowy typ silnika. Jezeli tak nie jest, nalezy wybrac prawi-
dtowy typ silnika przyciskami <Do gory> i <Na doét>.

Nada¢ jednoznaczny adres falownika w parametrze P7-19. Zmiana tego parame-
tru oddziatuje bezposrednio na parametry P5-01 i P5-02.

Predkos$c¢ transmisji SBus (P71-20) musi by¢ ustawiona na 500 kboddw.

7.2.5 MOVI-PLC® Motion Protocol (P1-12 = 8)

Jezeli falownik, z modutem enkodera LTX albo bez niego, ma byé eksploatowany
z MOVI-PLC® albo CCU, nalezy ustawi¢ w falowniku nastepujgce parametry:

Ustawi¢ parametr P1-14 na warto$¢ "1", aby uzyskaé dostep do grupy parametréow
specyficznych dla LTX. Bedg wtedy widoczne parametry P1-01 — P1-20.

Jezeli do karty enkodera podtgczony jest enkoder HIPERFACE®, parametr P1-16
bedzie wskazywaé¢ prawidtowy typ silnika. W przeciwnym razie wybra¢ dany typ
silnika przyciskami "Do gory" i "Na dot".

Nada¢ jednoznaczny adres falownika w parametrze P1-19.
Predkos$¢ transmisji SBus (P7-20) musi by¢ ustawiona na 1000 kboddw.
Wykona¢ Drive-Startup za pomoca oprogramowania MOVITOOLS® MotionStudio.
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7.3 Modbus RTU

Falowniki obstugujg komunikacje za posrednictwem Modbus RTU. Do odczytu stosuje
sie Holding-Register (03), a do zapisu — Single-Holding-Register (06). Do pracy z ma-
gistrala Modbus RTU falownik nalezy skonfigurowaé zgodnie z opisem podanym
w rozdziale "Ustawienia parametréw w falowniku" (— B 94).

Wskazéwka: sie¢ Modbus RTU jest niedostepna, gdy zainstalowany jest modut czujni-
ka LTX.

7.31 Specyfikacja

Protokot Modbus RTU

Kontrola btedéw CRC

Predkos¢ transmisiji 9600 bps, 19200 bps, 38400 bps, 57600 bps, 115200 bps
(standard)

Format danych 1 bit startu, 8 bitow danych, 1 bit stopu, brak parzystosci

Format fizyczny RS485, 2-zytowy

Ztacze uzytkownika RJ45

7.3.2 Instalacja elektryczna

Konstrukcja jest taka sama, jak w sieci CAN / SBus. Maksymalna liczba abonentéw
wynosi 32. Dozwolona dtugos$¢ przewodow zalezy od ustawionej predkosci transmisji.
W przypadku predkosci transmisji 115 200 bps i uzycia kabla o przekroju 0,5 mm?
maksymalna dtugos¢ kabla wynosi 1200 m. Przyporzgdkowanie stykéw gniazda ko-
munikacyjnego RJ45 opisano w rozdziale "Gniazdo komunikacyjne RJ45" (— B 47).
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7.3.3 Plan przyporzadkowania rejestrow stéw danych procesowych

Stowa danych procesowych znajdujg sie w przedstawionych w tabeli rejestrach Mod-
bus. Stowo statusu i stowo sterujgce sg state. Pozostate stowa danych procesowych
mozna skonfigurowaé dowolnie w grupie parametréw P5-xx.

W tabeli przedstawiono standardowe przyporzgdkowanie stéw danych procesowych.
Wszystkie inne rejestry sg ogdlnie przyporzadkowane w taki sposéb, ze odpowiadajg
numerom parametréw (101 = P7-01). Nie dotyczy to jednak grupy parametréw 0.

Rejestr Bit gorny |Bit dolny Polecenie Typ

1 PA1 stowo sterujgce (state) 03, 06 Odczyt/zapis

2 PA2 (ustawienie standardowe w parametrze P5-09 = 1; warto$¢ |03, 06 Odczyt/zapis
zadana predkosci obrotowej)

3 PA3 (ustawienie standardowe w parametrze P5-10 = 7; brak 03, 06 Odczyt/zapis
funkciji)

4 PA4 (ustawienie standardowe w parametrze P5-11 = 7; brak 03, 06 Odczyt/zapis
funkcji)

5 Zarezerwowany ‘- 03 Odczyt

6 PE1 stowo stanu (state) 03 Odczyt

7 PE2 (ustawienie standardowe w parametrze P5-12 = 1; rzeczy- |03 Odczyt
wista predkos¢ obrotowa)

8 PE3 (ustawienie standardowe w parametrze P5-13 = 2; prad rze-|03 Odczyt
czywisty)

9 PE4 (ustawienie standardowe w parametrze P5-14 = 4; moc) 03 Odczyt
Dalsze rejestry, patrz rozdziat "Rejestry parametréw" (— B 116).

Cate przyporzadkowanie rejestru parametréw oraz skalowanie danych mozna znalez¢
w planie wykorzystania pamieci w rozdziale "Rejestry parametréw" (— B 116).

WSKAZOWKA

Wiele modutéw nadrzednych magistrali komunikuje sie z pierwszym rejestrem jako
rejestrem 0, dlatego konieczne moze okazac sie odjecie od podanych nizej numerow
rejestréw wartosci 1, aby uzyskac¢ prawidtowy adres rejestru.

jde
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7

Przyktad strumienia danych

W ponizszym przyktadzie sterownik wczytuje nastepujace parametry (baza adresowa
PLC =1):

+ P1-07 (napiecie znamionowe silnika, rejestr Modbus 107)
* P1-08 (prad znamionowy silnika, rejestr Modbus 108).
Wezwanie nadrzedny podrzedny (Tx)

Adres Funkcja Dane Kontrola

Adres poczatkowy Liczba rejestrow CRC

Odczyt High-Byte Low-Byte High-Byte Low-Byte crc16

01 03 00 6A 00 02 E4 17

Odpowiedz podrzedny nadrzedny (Rx)

Adres Funkcja Dane Kontrola

Liczba bajtow danych Informacja CRC

(n) Rejestr n/2
Odczyt High-Byte | Low-Byte Rejestr 107 / 108 crc16
01 03 04 00E6 | 0028 58 DB

Objasnienia dot. przyktadu komunikac;ji:

Tx = wysytanie z punktu widzenia modutu nadrzednego.
Adres

Funkcja

Adres poczatkowy

Liczba rejestrow
2 x bajty CRC

Adres urzgdzenia 0x01 = 1

03 odczyt / 06 zapis

Adres poczatkowy rejestru = 0Ox006A = 106

Liczba zgdanych rejestrow od adresu poczatkowego (rejestr 107 / 108).
CRC_high, CRC_low

Tx = odbieranie z punktu widzenia modutu nadrzednego.

Adres Adres urzgdzenia 0x01 = 1

Funkcja 03 odczyt / 06 zapis

Liczba bajtéw danych 0x04 =4

Rejestr 108 High-Byte 0x00 =0

Rejestr 108 Low-Byte 0x2B = 43% pradu znamionowego falownika
Rejestr 107 High-Byte 0x00 =0

Rejestr 107 Low -Byte OxE6 =230 V

2 x bajty CRC CRC_high, CRC_low

W ponizszym przyktadzie opisano drugie stowo danych procesowych falownika (baza
adresowa PLC =1):

wyjséciowe stowo procesowe 2 = rejestr Modbus 2 = zadana predkos¢ obrotowa
Wezwanie nadrzedny podrzedny (Tx)

Adres Funkcja Dane Kontrola
Adres poczatkowy Informacja CRC
Zapis High-Byte Low-Byte High-Byte Low-Byte crc16
01 06 00 01 07 00 DB 3A
Odpowiedz podrzedny nadrzedny (Rx)
Adres Funkcja Dane Kontrola
Adres poczatkowy Informacja CRC
Zapis High-Byte Low-Byte High-Byte Low-Byte crc16
01 06 00 01 07 00 DB 3A

Objasnienia dot. przyktadu komunikac;ji:

Tx = wysytanie z punktu widzenia modutu nadrzednego.

Adres

Adres urzgdzenia 0x01 = 1

Funkcja

03 odczyt / 06 zapis
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Adres poczatkowy

Adres poczgtkowy rejestru = 0x0001 = 1 (pierwszy opisywany
rejestr = 2 PA2)

Informacja

0700 (zadana predkos$¢ obrotowa)

2 x bajty CRC

CRC_high, CRC_low
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Praca z wykorzystaniem sieci przemystowej
CANopen

Falowniki obstugujg komunikacje przez CANopen. Do pracy z magistralg CANopen fa-
lownik nalezy skonfigurowa¢ zgodnie z opisem podanym w rozdziale "Ustawienia
parametréw w falowniku" (— B 94).

Ponizej znajduje sie ogdlny przeglad budowy potgczenia komunikacyjnego przez
CANopen oraz komunikacji danych procesowych. Konfiguracja CANopen nie zostata
opisana.

Szczegotowe informacje dotyczgce budowy profilu CANopen znajdujg sie w podrecz-
niku "MOVIDRIVE® MDX60B/61B, Komunikacja i profil urzgdzen sieci przemystowej".

7.41 Specyfikacja

Komunikacja CANopen jest zaimplementowana zgodnie ze specyfikacjg DS301 wer-
sja 4.02 CAN in Automation (patrz www.can-cia.de). Nie jest realizowany specjalny
profil urzadzen, np. DS402.

7.4.2 Instalacja elektryczna

Patrz rozdziat "Budowa sieci CANopen / SBus" (— B 95).

743 Identyfikatory COB-ID i funkcje w falowniku

W profilu CANopen dostepne sg nastepujace identyfikatory COB-ID (Communication
Object Identifier) i funkcje.

Komunikaty i identyfikatory COB-ID

Typ COB-ID Funkcja

NMT 000h Zarzgdzanie siecig

Sync 080h Informacja synchroniczna z dynamicznie konfigurowalnym COB-ID

Emergency 080h + adres urzgdzenia Informacja o sytuacji awaryjnej z dynamicznie konfigurowalnym COB-ID

PDO1" (Tx) 180h + adres urzadzenia PDO (Process Data Object) PDO1 jest premapowany i domysinie aktywny.

PDO1 (Rx) 200h + adres urzadzenia PDO2 jest premapowany i domysinie aktywny. Tryb transmisji (synchroniczna,
- asynchroniczna, zdarzenie), COB-ID i mapping mozna konfigurowa¢ dowolnie.

PDO2 (Tx) 280h + adres urzadzenia

PDO2 (Rx) 300h + adres urzgdzenia

SDO (Tx)? 580h + adres urzgdzenia Kanat SDO do wymiany danych parametrow z modutem nadrzednym CANopen

SDO (Rx)? 600h + adres urzgdzenia

Error Control

700h + adres urzgdzenia

Funkcje Guarding i Heartbeat sg obstugiwane. COB-ID mozna ustawi¢ na inng
warto$c.

1) Falownik obstuguje maks. 2 obiekty danych procesowych (PDO). Wszystkie PDO s3 "premapowane"” i aktywne w trybie transmisji 1
(cykliczna i synchroniczna). Oznacza to, ze po kazdym impulsie SYNC wysytany jest Tx-PDO, niezaleznie od tego, czy w zawarto-
$ci Tx-PDO nastgpity zmiany, czy nie.

2) Kanat SDO falownika obstuguje tylko przesyt "expedited". Szczegdtowy opis mechanizméw SDO znajduje sie w specyfikacji

CANopen DS301.

jde

WSKAZOWKA

Jezeli przez Tx-PDO przesytane sg predkos¢ obrotowa, prad, lub inne, szybko zmie-
niajgce sie wielkosci, prowadzi to do bardzo duzego obcigzenia magistrali.

Aby ograniczy¢ obcigzenie magistrali do przewidywalnych wartosci, mozna uzy¢ Inhi-
bit-Time, patrz rozdziat "Inhibit-Time" w podreczniku "MOVIDRIVE® MDX60B / 61B,
Komunikacja i profil urzadzen sieci przemystowej".

* Tx (transmit) i Rx (receive) przedstawiono tu z punktu widzenia modutu podrzed-
nego.
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744 Obstugiwane tryby transmisji

Dla kazdego obiektu danych procesowych (PDO) w zarzgdzaniu siecig (NMT) mozna
wybrac¢ rézne sposoby transmisiji.

Dla Rx-PDO obstugiwane sg nastepujace sposoby transmisiji:

Tryb transmisji Rx-PDO

Typ transmisji Tryb Opis
0-240 Synchroniczny Odbierane dane sg przesytane do falownika, gdy zostanie odebrany nastepny telegram
synchronizacyjny.
254, 255 Asynchroniczny Odbierane dane sg niezwtocznie przesytane do falownika.

Dla Tx-PDO obstugiwane sg nastepujgce sposoby transmisiji:

Tryb transmisji Tx-PDO

Typ transmisji Tryb Opis
0 Acykliczny, synchro- |Tx-PDO wysytany jest tylko w przypadku zmiany danych procesowych i po odbiorze obiek-
niczny tu SYNC.
1-240 Cykliczny, synchro- |Tx-PDO sg wysytane synchronicznie i cyklicznie. Typ transmisji wskazuje numer obiektu
niczny SYNC, potrzebnego do wyzwolenia wysytania Tx-PDO.
254 Asynchroniczny Tx-PDO przesytane sg tylko po odebraniu korespondujgcego Rx-PDO.
255 Asynchroniczny Tx-PDO sg wysytane zawsze, gdy zmienig sie dane PDO.

7.4.5 Standardowy plan przyporzadkowania obiektéw danych procesowych (PDO)

W ponizszej tabeli przedstawiono domysiny mapping PDO.

DomysIny mapping PDO
Nr obiektu | Mapowany Dlugosé Mapping przy ustawieniu standardowym Typ transmisji
obiekt
Rx PDO1 1 2001h Unsigned 16 PA1 stowo sterujgce (state) 1
2 2002h Integer 16 PA2 (ustawienie standardowe w parametrze P5-09 = 1; war-
to$¢ zadana predkosci obrotowej)
3 2003h Unsigned 16 PAS3 (ustawienie standardowe w parametrze P5-10 =7; brak
funkgcji)
4 2004h Unsigned 16 PA4 (ustawienie standardowe w parametrze P5-11 = 7; brak
funkcji)
Tx PDO1 1 2101h Unsigned 16 PE1 stowo stanu (state) 1
2 2102h Integer 16 PE2 (ustawienie standardowe w parametrze P5-12 = 1; rze-
czywista predkos¢ obrotowa)
3 2103h Unsigned 16 PE3 (ustawienie standardowe w parametrze P5-13 = 2; prad
rzeczywisty)
4 2104h Integer 16 PE4 (ustawienie standardowe w parametrze P5-14 = 4; moc)
Rx PDO 2 1 2016h Unsigned 16 Sie¢ przemystowa, wyjscie analogowe 1 1
2 2017h Unsigned 16 Sie¢ przemystowa, wyjscie analogowe 2
3 2015h Unsigned 16 Odniesienie PID, sie¢ przemystowa
4 0006h Unsigned 16 Dummy
Tx PDO2 1 2118h Unsigned 16 Wejscie analogowe 1 1
2 2119h Integer 16 Wejscie analogowe 2
3 211Ah Unsigned 16 Status wejs¢ i wyjs¢
4 2116h Unsigned 16 Temperatura falownika

Tx (transmit) i Rx (receive) przedstawiono tu z punktu widzenia modutu podrzednego.

jde

Nalezy pamietaé, ze zmienione ustawienia domys$ine pozostajg niezapisane podczas
taczenia z siecig. Oznacza to, ze podczas tgczenia z siecig przywracane sg wartosci
standardowe.
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Przyktad komunikacji danych procesowych przy ustawieniu domysinym.

Stowo 1 Stowo 2 Stowo 3 Stowo 4
COB-ID| D |DB | Bajt1 | Bajt2 | Bajt3 | Bajt4 | Bajt5 | Bajt6 | Bajt5 | Bajt 6 Opis
1 0x701 | Tx | 1 "00" - - - - - - - BootUpMessage
0x000 | Rx | 2 "01" "01" - - - - - - Node Start (operational)
3 0x201 | Rx | 8 "06" "00" "00" "20" "00" "00" "00" "00" |Odblokowanie + zadana predkosc¢
obrotowa
0x080 | Rx | O - - - - - - - - Telegram SYNC
5 0x181 | Tx | 8 "C7" "05" "00" "20" "A2" "00" "28" "00" |Process Data Object 1
0x281 | Tx | 8 "29" "09" "00" "00" "01" "1F" "AC" | "OD" |Process Data Object 2
Po wykonaniu Byte Swap tabela wyglgda nastepujaco:
Stowo 4 Stowo 3 Stowo 2 Stowo 1
COB-ID D |DB |Bajt8 |Bajt7 |Bajt6 |Bajt5 |Bajt4 |Bajt3 |Bajt2 |Bajt1 |Opis
1 0x701 | Tx | 1 - - - - - - "00" |[BootUpMessage
0x000 | Rx | 2 - - - - - - "01" "01" [Node Start (operational)
3 0x201 | Rx | 8 "00" "00" "00" "00" "20" "00" "00" "06" |Odblokowanie + zadana predkos¢
obrotowa (Byte-Swap)
0x080 | Rx | O - - - - - - - - Telegram SYNC
5 0x181 | Tx | 8 "00" "28" "00" "A2" "20" "00" "05" "C7" |Process Data Object 1
0x281 | Tx | 8 "0oD" | "AC" "1F" "01" "00" "00" "09" "29" |Process Data Object 2
Objasnienie danych:
Stowo 4 Stowo 3 Stowo 2 Stowo 1
COB-ID| Objasnienie COB-ID Bajt 8 Bajt 7 Bajt 6 Bajt 5 Bajt 4 Bajt 3 Bajt 2 Bajt 1
1 0x701 | BootUp-Message + adres - - - - - - - Symbol
urzadzenia 1 zastepczy
2 0x000 Serwis NMT - - - - - - Status ma-| Adres
gistrali | urzadze-
nia
3 0x201 | Rx-PDO1 + adres urza- - - Zadana rampa Zadana predkos¢ ob- Stowo sterujgce
dzenia 1 rotowa
0x080 Telegram SYNC - - - - - - - -
5 0x181 | Tx-PDO1 + adres urza- Moc wyjsciowa Prad wyjsciowy Rzeczywista predko$¢ Stowo statusu
dzenia obrotowa
6 0x281 | Tx-PDO2 + adres urzg- | Temperatura falowni- Status |10 Wejscie analogowe 2 | Wejscie analogowe 1
dzenia ka

Przyktad odczytywania przyporzgdkowania indekséw za pomocg Service Device Ob-

jects (SDO).

Pytanie sterownik falownik (indeks: 1A00h)
Odpowiedz falownik sterownik: 10 00 01 21h — ByteSwap: 2101 00 10 h.
Objasnienie odpowiedzi:

— 2101 = indeks w Manufacturer specific Object table

— 00h = subindeks

— 10h = szerokos$¢ danych = 16 bitéw x 4 = 64 bity = 8 bajtéw mapping length.
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7.4.7 Tabela obiektow specyficznych dla CANopen
Obiekty specyficzne dla CANopen
Indeks Sub- |Funkcja Dostep |Typ Mapa PDO (Wartos¢ domysina
Indeks
1000h 0 Typ urzgdzenia RO Unsigned 32 N 0
1001h 0 Error register RO Unsigned 8 N 0
1002h 0 Manufacturer status register RO Unsigned 16 N 0
1005h 0 COB-ID Sync RW Unsigned 32 N 00000080h
1008h 0 Manufacturer device name RO String N LTPB
1009h 0 Manufacturer hardware version RO String N x.xx (e.g. 1.00)
100Ah 0 Manufacturer software version RO String N X.Xx (e.g. 1.12)
100Ch 0 Guard time [1ms] RW Unsigned 16 N 0
100Dh 0 Life time factor RW Unsigned 8 N 0
1014h 0 COB-ID EMCY RW Unsigned 32 N 00000080h+Node ID
1015h 0 Inhibit time emergency [100us] RW Unsigned 16 N 0
1017h 0 Producer heart beat time [1ms] RwW Unsigned 16 N 0
1018h 0 Identity object No. of entries RO Unsigned 8 N 4
1 Vendor ID RO Unsigned 32 N 0x00000059
2 Product code RO Unsigned 32 N W zaleznosci od falownika
3 Revision number RO Unsigned 32 N x.XX (wersja IDL: 0.33)
4 Serial number RO Unsigned 32 N np. 1234/56/789"
1200h 0 SDO parameter No. of entries RO Unsigned 8 N 2
1 COB-ID client -> server (Rx) RO Unsigned 32 N 00000600h+Node ID
2 COB-ID server -> client (Tx) RO Unsigned 32 N 00000580h+Node ID
1400h 0 Rx PDO1 comms param No. of entries RO Unsigned 8 N 2
1 Rx PDO1 COB-ID RW Unsigned 32 N 00000200h+Node ID
2 Rx PDO1 transmission type RW Unsigned 8 N 1
1401h 0 Rx PDO2 comms param No. of entries RO Unsigned 8 N 2
1 Rx PDO2 COB-ID RW Unsigned 32 N 00000300h+Node ID
2 Rx PDO2 transmission type RW Unsigned 8 N 1
1600h 0 Rx PDO1 mapping / No. of entries RW Unsigned 8 N 4
1 Rx PDO1 1st mapped object RW Unsigned 32 N 20010010h
2 Rx PDO1 2nd mapped object RW Unsigned 32 N 20020010h
3 Rx PDO1 3rd mapped object RW Unsigned 32 N 20030010h
4 Rx PDO1 4th mapped object RW Unsigned 32 N 20040010h
1601h 0 Rx PDO2 mapping / No. of entries RW Unsigned 8 N 4
1 Rx PDO2 1st mapped object RW Unsigned 32 N 20160010h
2 Rx PDO2 2nd mapped object RW Unsigned 32 N 20170010h
3 Rx PDO2 3rd mapped object RW Unsigned 32 N 20150010h
4 Rx PDO2 4th mapped object RW Unsigned 32 N 00060010h
1800h 0 Tx PDO1 comms param No. of entries RO Unsigned 8 N 3
1 Tx PDO1 COB-ID RW Unsigned 32 N 40000180h+Node ID
2 Tx PDO1 transmission type RW Unsigned 8 N 1
3 Tx PDO1 Inhibit time [100us] RW Unsigned 16 N 0
1801h 0 Tx PDO2 comms param No. of entries RO Unsigned 8 N 3
1 Tx PDO2 COB-ID RW Unsigned 32 N 40000280h+Node ID
2 Tx PDO2 transmission type RW Unsigned 8 N 1
3 Tx PDO2 Inhibit time [100pus] RW Unsigned 16 N 0
1A00h 0 Tx PDO1 mapping / No. of entries RW Unsigned 8 N 4
1 Tx PDO1 1st mapped object RW Unsigned 32 N 21010010h
2 Tx PDO1 2nd mapped object RW Unsigned 32 N 21020010h
3 Tx PDO1 3rd mapped object RW Unsigned 32 N 21030010h
4 Tx PDO1 4th mapped object RW Unsigned 32 N 21040010h
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CANopen

Obiekty specyficzne dla CANopen

Indeks Sub- |Funkcja Dostep |Typ Mapa PDO (Wartos¢ domysina
Indeks
1A01h 0 Tx PDO2 mapping / No. of entries RW Unsigned 8 N 4
1 Tx PDO2 1st mapped object RW Unsigned 32 N 21180010h
2 Tx PDO2 2nd mapped object RW Unsigned 32 N 21190010h
3 Tx PDO2 3rd mapped object RW Unsigned 32 N 211A0010h
4 Tx PDO2 4th mapped object RW Unsigned 32 N 21160010h

1) Wyswietlenie ostatnich 9 cyfr numeru serii.
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Praca z wykorzystaniem sieci przemystowej

CANopen
7.4.8 Tabela obiektow specyficznych dla producenta
Obiekty specyficzne dla producenta falownika zdefiniowane sg w podany nizej
sposéb:

Obiekty specyficzne dla producenta

Indeks | Sub- Funkcja Dostep Typ Mapa Uwaga
Indeks PDO
2000h 0 Reserved / no function RW Unsigned 16 Y |Odczyt jako 0, zapis niemozliwy
2001h 0 PO1 RW Integer 16 Y |Zdefiniowano jako polecenie
2002h 0 PO2 RW Integer 16 Y |Skonfigurowano w parametrze P5-09
2003h 0 PO3 RW Integer 16 Y  |Skonfigurowano w parametrze P5-10
2004h 0 PO4 RW Integer 16 Y  |Skonfigurowano w parametrze P5-11
2010h 0 Control command register RW Unsigned 16 Y
2011h 0 Speed reference (RPM) RW Integer 16 Y [|1=0,2RPM
2012h 0 Speed reference (percentage) RW Integer 16 Y |4000HEX =100% P1-01
2013h 0 Torque reference RW Integer 16 Y |1000DEC = 100%
2014h 0 User ramp reference RW Unsigned 16 Y |1 =1ms (odniesienie do 50 Hz)
2015h 0 Fieldbus PID reference RW Integer 16 Y 1000HEX = 100%
2016h 0 Fieldbus analog output 1 RW Integer 16 Y 1000HEX = 100%
2017h 0 Fieldbus analog output 2 RW Integer 16 Y 1000HEX = 100%
2100h 0 Reserved / no function RO Unsigned 16 Y  |Odczyt jako O
2101h 0 PI1 RO Integer 16 Y |Zdefiniowano jako status
2102h 0 PI2 RO Integer 16 Y |Skonfigurowano w parametrze P5-12
2103h 0 P13 RO Integer 16 Y  |Skonfigurowano w parametrze P5-13
2104h 0 P14 RO Integer 16 Y |Skonfigurowano w P5-14
2110h 0 Drivestatus-Register RO Unsigned 16 Y
2111h 0 Speed reference (RPM) RO Integer 16 Y |1=0,2RPM
2112h 0 Speed reference (percentage) RO Integer 16 Y |4000HEX = 100% P1-01
2113h 0 Motor current RO Integer 16 Y 1000DEC = prad znamionowy falownika
2114h 0 Motor torque RO Integer 16 Y 1000DEC = moment znamionowy silnika
2115h 0 Motor power RO Unsigned 16 Y |1000DEC = moc znamionowa falownika
2116h 0 Inverter temperature RO Integer 16 Y 1DEC =0,01°C
2117h 0 DC bus value RO Integer 16 Y 1DEC =1V
2118h 0 Analog input 1 RO Integer 16 Y |1000HEX = caly zakres
2119h 0 Analog input 2 RO Integer 16 Y 1000HEX = caly zakres
211Ah 0 Digital input & output status RO Unsigned 16 Y |LB=input, HB = output
211Bh 0 Analog output 1 RO Integer 16 Y
211Ch 0 Analog output 2 RO Integer 16 Y
2121h 0 Scope channel 1 RO Unsigned 16 Y
2122h 0 Scope channel 2 RO Unsigned 16 Y
2123h 0 Scope channel 3 RO Unsigned 16 Y
2124h 0 Scope channel 4 RO Unsigned 16 Y
2AF8h" 0 SBus Parameter Startindex RO - N |11000d
0 SBus Parameter RO/RW |- N
2C6F 0 SBus Parameter Endindex RW - N [11375d
1) Obiekty od 2AF8h do 2C6EF korespondujg z parametrami SBus, indeks 11000d — 11375d, tylko niektére z nich sg mozliwe do od-
czytania.

7.4.9 Obiekty Emergency-Code

Patrz rozdziat "Kody btedéw" (— B 87).
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8 Serwis

Aby umozliwi¢ bezawaryjng prace, SEW-EURODRIVE zaleca regularne sprawdzanie
otworéw wentylacyjnych w obudowie falownika i — w razie potrzeby — ich wyczyszcze-
nie.

8.1 Serwis elektroniki SEW-EURODRIVE

W przypadku niemoznos$ci usuniecia usterki nalezy zwrécic¢ sie do serwisu elektroniki
firmy SEW-EURODRIVE. Adresy mozna znalez¢ na stronie
www.sew-eurodrive.de/schmierstoffe.

Aby serwis firmy SEW-EURODRIVE mogt udzieli¢ skutecznej pomocy, nalezy podac
nastepujgce informacje:

» dane dotyczace typu urzadzenia z tabliczki znamionowej (np. oznaczenie typu, nu-
mer seryjny, numer katalogowy, kod produktu, numer zaméwienia),

» krotki opis zastosowania,

+ komunikat o btedzie ze wskazania statusu,
* rodzaj btedu,

+ okolicznosci towarzyszace,

+ zaistniate nietypowe zdarzenia.

8.2 Magazynowanie dtugoterminowe

W przypadku magazynowania dtugoterminowego nalezy przytgcza¢ urzgdzenie co
dwa lata na co najmniej 5 minut do napiecia sieciowego. W przeciwnym razie zywot-
nos¢ urzgdzenia ulegnie skroceniu.

Sposob postepowania w przypadku niewykonania konserwacji:

W falownikach stosowane sg kondensatory elektrolityczne, ktére w przypadku braku
napiecia ulegajg efektowi starzenia. Efekt ten moze prowadzi¢ do uszkodzenia kon-
densatoréw, jesli po dtugim magazynowaniu do urzadzenia podtgczone zostanie bez-
posrednio napiecie znamionowe.

W przypadku niewykonania konserwacji, firma SEW-EURODRIVE zaleca, aby
napiecie sieciowe zwigksza¢ stopniowo az do osiggniecia maksymalnej warto$ci.
Mozna w tym celu zastosowaé transformator regulacyjny, ktérego napiecie wyjsciowe
ustawiane jest zgodnie z ponizszym zestawieniem.

Zalecane sg nastepujgce stopnie:

Urzadzenia 230 V AC:

» Stopien 1: 170 V AC przez 15 minut

+ Stopien 2: 200 V AC przez 15 minut

» Stopien 3: 240 V AC przez 1 godzine

Urzgdzenia 400 V AC:

» Stopien 1: 0 V AC do 350 V AC w ciggu kilku sekund
+ Stopien 2: 350 V AC przez 15 minut

» Stopien 3: 420 V AC przez 15 minut

» Stopien 4: 480 V AC przez 1 godzine
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Urzadzenia 575 V AC:

+ Stopien 1: 0 V AC do 350 V AC w ciggu kilku sekund
» Stopien 2: 350 V AC przez 15 minut

« Stopien 3: 420 V AC przez 15 minut

» Stopien 3: 500 V AC przez 15 minut

» Stopien 4: 600 V AC przez 1 godzine

Po takiej regeneraciji mozna od razu podjg¢ eksploatacje urzadzenia lub kontynuowac
magazynowanie dtugoterminowe.

8.3 Utylizacja
Przestrzega¢ aktualnych przepiséw. Ztomowanie przeprowadza¢ zgodnie z wiasciwo-
Sciami i wedlug obowigzujgcych przepiséw np. jako:
« zlom elektroniczny (ptytki drukowane)
» tworzywa sztuczne (obudowa)
* blacha
*  miedz

e aluminium
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9 Parametry
9.1 Przeglad parametréw
9.1.1 Parametry kontroli w czasie rzeczywistym (tylko do odczytu)
Grupa parametréw 0 umozliwia dostep do parametréw wewnetrznych falownika w ce-
lach kontrolnych. Parametréw tych nie mozna zmienic.
Grupa parametrow 0 jest widoczna po ustawieniu parametru P7-74 na "101"
albo "201".
Para- | Indeks | Rejestr |Opis Zakres wskazan Objasnienie
metry SEW | Modbus
11358 Czas uruchomienia trybu Stempel czasowy w odniesieniu do (P0-65) momen-
pozarowego / trybu awaryj- tu uaktywnienia trybu pozarowego / trybu awaryjne-
nego go
11359 Tryb pozarowy / tryb awa- Czas przebiegu w minutach, ktory okresla, jak dtugo
ryjny tryb pozarowy / tryb awaryjny byt aktywny
10 Moc wyjsciowa 100 = 1,00 kW
18 Kanat oscyloskopu 1 Wybrane przyporzgdkowanie kanatéw LT-Shell Sco-
pe (ciagte).
19 Kanat oscyloskopu 2 Wybrane przyporzadkowanie kanatéw LT-Shell Sco-
pe (ciagte).
P0-01 11210 20 Wartos¢ wejscia analogo- |0 — 100% 1000 = 100% 2 maks. napiecia wejsciowego albo
wego 1 pradu wejsciowego.
P0-02 11211 21 Warto$¢ wejscia analogo- |0 — 100% 1000 = 100% 2 maks. napiecia wejsciowego albo
wego 2 pradu wejsciowego.
P0-03 11212 11 Status wejs¢ binarnych Wartos¢ binarna Status wejs¢ binarnych urzadzenia podstawowego
i opcji
DI8*; DI7*; DI6*; DI5; DI4; DI3; DI2; DI1
* Dostepne tylko z odpowiednim modutem opgiji.
P0-04 11213 22 Warto$¢ zadana regulatora |0 — 100% 68 = 6,8 Hz; 100% = czestotliwos¢ graniczna
predkosci obrotowej (P1-09)
P0-05 11214 41 Warto$¢ zadana regulatora [0 — 100% 2000 = 200,0%; 100% = moment znamionowy silni-
momentu obrotowego ka
P0-06 11215 Cyfrowa warto$¢ zadana  |-P71-01 — P1-01 w Hz  |Wskazanie predkosci obrotowej w Hz albo 1/min
predkosci obrotowej w try-
bie klawiatury
P0-07 11216 Warto$¢ zadana predkosci [-P1-01 — P1-01wHz |-
obrotowej przez potgczenie
komunikacyjne
P0-08 11217 Odniesienie PID 0-100% Odniesienie PID
P0-09 11218 Wartos$¢ rzeczywista PID |0 — 100% Warto$c¢ rzeczywista PID
P0-10 11219 Wyjscie PID 0-100% Wyjscie PID
P0-11 11270 Przytozone napigcie silnika |V rms Wartos$¢ skuteczna napiecia silnika
P0-12 11271 Wyjsciowy moment obroto- |0 —200,0% Wyjsciowy moment obrotowy w %
wy
PO-13 | 11272 — Protokdét btedow Cztery ostatnie btedy |Pokazuje 4 ostatnie btedy.
11281 ze stemplem czaso- Przyciskami <Do gory> / <Na dot> mozna przecho-
wym dzi¢ miedzy podpunktami.
P0-14 11282 Prad magnesujacy (Id) A rms Prad magnesujacy w A rms
P0-15 11283 Prad wirnika (1q) A rms Prad wirnika w A rms
P0-16 11284 Natezenie pola magnetycz- |0 — 100% Natezenie pola magnetycznego
nego
P0-17 11285 Zarezerwowany
P0-18 11286 Zarezerwowany
P0-19 11287 Zarezerwowany
P0-20 11220 23 Napiecie obwodu posred- |VDC 600 = 600 V (wewnetrzne napiecie obwodu posred-
niego (Uz) niego)
P0-21 11221, 24 Temperatura falownika °C 40 = 40°C (temperatura wewnetrzna falownika)
11222
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Para- | Indeks | Rejestr |Opis Zakres wskazan Objasnienie
metry SEW | Modbus
P0-22 11288 Tetnienie napigcia w obwo- |V rms Tetnienie napigcia w wewnetrznym obwodzie po-
dzie posrednim Srednim
P0-23 11289, Czas faczny dla temperatu- |Godziny i minuty Czas, w ktérym praca falownika odbywata sie
11290 ry powyzej 80°C (element w temperaturze > 80°C.
chiodzacy)
P0-24 11237, Czas faczny dla temperatu- |Godziny i minuty Czas, w ktérym praca falownika odbywata sie
11238 ry powyzej 60°C (otoczenie) w temperaturze > 60°C.
P0-25 11291 Predkos¢ obrotowa wirnika |Hz Dotyczy tylko trybu wektorowego.
(obliczona na podstawie Doktadnosc¢: 0,5%
modelu silnika)
P0-26 11292, 30 Licznik kWh (z mozliwoscig |0,0 — 999,9 kWh 100 = 10,0 kWh (tgczne zuzycie energii)
11293 zerowania)
32 Licznik kWh
P0-27 11294, 31 Licznik MWh 0,0 — 65535 MWh 100 = 10,0 MWh (tgczne zuzycie energii)
11295 33 |Licznik MWh (z mozliwoscia
zerowania)
P0-28 | 11247 — Numer wersji oprogramo-  |np. "1 1,00", "1 4F3C" |Numer wers;ji i suma kontrolna, oprogramowanie
11250 wania i suma kontrolna "2 1,00", "2 Ed8A" sprzetowe
P0-29 | 11251 — Typ falownika np. "HP 2", "2 400", "3- [Numer wersji i suma kontrolna
11254 PhASE"
P0-30 11255 25 Numer seryjny falownika 4 |000000 — 000000 31 — 561723/01/031
26 [Numer seryjny falownika 3 |(SNgrp 1) 1 - 561723/01/031
- - 000-00 — 999-99
27 Numer seryjny falownika 2 (SN grp 2, 3) 1723 — 561723/01/031
28 Numer seryjny falownika 1 56 — 561723/01/031
29 Status wyjscia przekaznika -;—;—; RL5; RL4; RL3; RL2; RL1
Status przekaznika wyswietlany jest réwniez bez
opcji przekaznika, zaleznie od ustawien parametrow
od P5-15 do P5-20.
P0-31 11296, 34 Czas pracy falownika (go- |Godziny i minuty Ex:6=6h39min07 s
11297 dziny)
35 Czas pracy falownika (mi- Ex: 2347 =2347s=39min07s -6h39min07 s
nuty/sekundy)
P0-32 11298, Czas pracy od ostatniego |Godz./ min/s Czas pracy od odblokowania falownika do pierwsze-
11299 btedu (1) go btedu. Gdy falownik nie zostanie odblokowany,
nastapi zatrzymanie zegara czasu pracy. Zerowanie
licznika nastepuje wraz z pierwszym odblokowaniem
po potwierdzeniu btedu albo z pierwszym odbloko-
waniem po awarii sieci.
P0-33 11300, Czas pracy od ostatniego |Godz./ min/s Czas pracy od odblokowania falownika do pierwsze-
11301 btedu (2) go btedu. Gdy falownik nie zostanie odblokowany,
nastapi zatrzymanie zegara czasu pracy. Zerowanie
licznika nastepuje wraz z pierwszym odblokowaniem
po potwierdzeniu btedu albo z pierwszym odbloko-
waniem po awarii sieci.
P0-34 11302, 36 Czas pracy falownika od Godz./ min/s 6 =6 h 11 s — zegar czasu pracy jest zerowany po
11303 ostatniej blokady regulatora blokadzie falownika.
(godziny)
37 Czas pracy falownika od 11 =6 h 11 s - zegar czasu pracy jest zerowany po
ostatniej blokady regulatora blokadzie falownika.
(minuty/sekundy)
P0-35 11304, Blokada falownika, czas Godz./min/s Zegar czasu pracy wentylatora wewnetrznego.
11305 pracy wentylatora falownika
P0-36 | 11306 — Protokdt napigcia obwodu |8 ostatnich wartosci 8 ostatnich wartosci przed wystgpieniem btedu.
11313 posredniego (256 ms) przed wystgpieniem
btedu.
P0-37 | 11314 — Protokét tetnienia napiecia |8 ostatnich wartosci 8 ostatnich wartosci przed wystgpieniem btedu.
11321 w obwodzie posrednim przed wystgpieniem
(20 ms) btedu.
P0-38 | 11322 - Czujnik temperatury elek- |8 ostatnich wartosci 8 ostatnich wartosci przed wystgpieniem btedu.
11329 troniki energetycznej przed wystgpieniem
btedu.
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Para- | Indeks | Rejestr |Opis Zakres wskazan Objasnienie
metry SEW | Modbus
P0-39 | 11239 — Czujnik temperatury elek- |8 ostatnich wartosci 8 ostatnich wartosci przed wystgpieniem btedu.
11246 troniki sterujgcej przed wystgpieniem
btedu.
P0-40 | 11330 - Protokét pradu silnika 8 ostatnich wartosci 8 ostatnich wartosci przed wystgpieniem btedu.
11337 (256 ms) przed wystagpieniem
btedu.
P0-41 11338 Licznik btedéw krytycznych |- Licznik btedéw stanu nadprgdowego.
-O-l
P0-42 11339 Licznik btedéw krytycznych |— Licznik btedéw stanu nadnapigciowego.
-O-woltéw
P0-43 11340 Licznik btedéw krytycznych |- Licznik btedéw stanu podnapieciowego. Réwniez
-U-woltow w przypadku wytgczenia sieci.
P0-44 11341 Licznik btedoéw krytycznych |- Licznik bledéw nadmiernej temperatury elementu
-O-T chtodzacego.
P0-45 11342 Licznik btedéw krytycznych |— Licznik btedéw zwarcia choppera hamulcowego.
-b O-l
P0-46 11343 Licznik btedéw krytycznych |- Licznik btedéw nadmiernej temperatury ze wzgledu
O-heat na zbyt wysokg temperature otoczenia.
P0-47 11223 Licznik wewnetrznych bfe- |0 — 65535 —
dow komunikaciji I/0
P0-48 11344 Licznik wewnetrznych bte- |0 — 65535 —
déw komunikacji DSP
P0-49 11224 Licznik btedéw komunikacji |0 — 65535 —
Modbus
P0-50 11225 Licznik btgedéw komunikacji |0 — 65535 —
magistrali CAN
PO0-51 11256 — Wchodzace dane proceso- |Warto$¢ hex 3 wpisy, wchodzace dane procesowe z punktu wi-
11258 we dzenia sterownika.
PE1, PE2, PE3
P0-52 | 11259 — Wychodzgce dane proceso- |Warto$¢ hex 3 wpisy; wychodzgce dane procesowe z punktu wi-
11261 we dzenia sterownika.
PA1, PA2, PA3
P0-53 Przesunigcie fazy pradu Warto$¢ wewnetrzna |2 wpisy, pierwszy jest wartoscig odniesienia, drugi —
i warto$¢ odniesienia dla U wartoscig zmierzong; brak miejsc po przecinku dla
obu wartosci.
PO0-54 Przesunigcie fazy pradu Warto$¢ wewnetrzna |2 wpisy, pierwszy jest wartoscig odniesienia, drugi —
i warto$¢ odniesienia dla V wartoscig zmierzong; brak miejsc po przecinku dla
obu wartosci.
P0-55 Przesuniecie fazy pradu Warto$¢ wewnetrzna |2 wpisy, pierwszy jest wartoscig odniesienia, drugi —
i warto$¢ odniesienia dla W |(brak dla niektérych fa- |warto$cig zmierzong; brak miejsc po przecinku dla
lownikow) obu wartosci.
P0-56 Maks. czas witgczenia rezy- |Warto$¢ wewnetrzna |2 wpisy
stora hamujacego, cykl ro-
boczy rezystora hamujgce-
go
P0-57 Ud/Uq Warto$¢ wewnetrzna |2 wpisy
P0-58 11345 Predkos$¢ obrotowa enkode-|Hz, 1/min Skalowanie 3000 = 50,0 Hz z jednym miejscem po
ra przecinku.
0,0 Hz ~ 999,0 Hz, 1000 Hz ~ 2000 Hz
Moze by¢ wyswietlane w 1/min, gdy P71-10 # 0.
P0-59 11226 Predkos$¢ obrotowa wejscia |Hz, 1/min Skalowanie 3000 = 50,0 Hz z jednym miejscem po
czestotliwosci przecinku.
0,0 Hz ~ 999,0 Hz, 1000 Hz ~ 2000 Hz
Moze by¢ wyswietlane w 1/min, gdy P71-10 # 0.
P0-60 11346 Obliczona predko$¢ obroto- |Warto$¢ wewnetrzna  |Skalowanie 3000 = 50,0 Hz z jednym miejscem po
wa poslizgu (tylko dla regulacji U/f) |przecinku.
Hz, 1/min 0,0 Hz ~ 999,0 Hz, 1000 Hz ~ 2000 Hz
Moze by¢ wyswietlane w 1/min, gdy P71-10 # 0.
P0-61 11227 Wartosc¢ histerezy predko- |Hz, 1/min Skalowanie 3000 = 50,0 Hz z jednym miejscem po

$ci obrotowej/sterowania
przekaznikiem

przecinku.
0,0 Hz ~ 999,0 Hz, 1000 Hz ~ 2000 Hz
Moze by¢ wyswietlane w 1/min, gdy P71-10 # 0.
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Para- | Indeks | Rejestr |Opis Zakres wskazan Objasnienie

metry SEW | Modbus

P0-62 11347, Statyka predkosci obroto-  |Warto$¢ wewnetrzna  |Skalowanie 3000 = 50,0 Hz z jednym miejscem po

11348 wej przecinku.
0,0 Hz ~ 999,0 Hz, 1000 Hz ~ 2000 Hz
Moze by¢ wyswietlane w 1/min, gdy P71-10 # 0.
P0-63 11349 Warto$¢ zadana predkosci [Hz, 1/min Skalowanie 3000 = 50,0 Hz z jednym miejscem po
obrotowej za rampa przecinku.
0,0 Hz ~ 999,0 Hz, 1000 Hz ~ 2000 Hz
Moze by¢ wyswietlane w 1/min, gdy P7-10 # 0.
P0-64 11350 Czestotliwo$¢ wewnetrzna |4 — 16 kHz 0=2kHz
PWM 1=4kHz
2=6kHz
3=8kHz
4 =12 kHz
5=16 kHz
P0-65 11351, Okres uzytkowania falowni- (Godz. / min /s 2 wpisy, pierwszy dla godzin, drugi dla minut i se-
11352 ka kund.

P0-66 11353 Licznik I.t_Trip 0-100% Gdy tylko model i.t zacznie dziata¢, warto$¢ zwiek-
sza sie. W przypadku osiggniecia 100% falownik
wytgcza sig z btedem "l.t_trp".

P0-67 11228 Warto$¢ zadana/graniczna [Warto$¢ wewnetrzna

momentu obrotowego sieci
przemystowej

P0-68 11229 Warto$¢ rampy uzytkownika Doktadnos$¢ wskazan wyswietlacza falownika zalezy
od nadchodzgcego przez sie¢ przemystowg czasu
rampy.

W odniesieniu do falownikéw:

» 230V:0,75-5,5 kW

* 400V:0,75-11 kW

* 575V:0,75-15 kW

Rampa < 0,1 s: wskazanie z 2 miejscami po prze-
cinku

0,1 s <rampa < 10 s: wskazanie z 1 miejscem po
przecinku

10 s < rampa < 65 s: wskazanie z 0 miejscami po
przecinku

W odniesieniu do falownikow:

* 230V:7,5-75kW

* 400 V: 15 -160 kW

» 575V:18,5- 110 kW

0,0 s <=rampa <1 0 s: wskazanie z 1 miejscem po
przecinku

10 s < rampa < 65 s: wskazanie z 0 miejscami po
przecinku

P0-69 11230 Licznik btedéw 12C 0 ~ 65535

PO0-70 11231 Kod identyfikacyjny modutu |Lista PL-HFA: modut enkodera Hiperface®
PL-Enc: modut enkodera
PL-EIO: modut rozszerzenia 10
PL-BUS: modut sieci przemystowej HMS
PL-UnF: nie podtgczono modutu
PL-UnA: podtgczono nieznany modut

PO-71 ID modutu sieci przemysto- |Lista/warto$¢ N.A.: nie podtgczono modutu sieci przemystowe;j

wej/status modutu sieci Prof-b: podtgczono modut Profibus

przemystowe;j dE-nEt: podtgczono modut DeviceNet
Eth-IP: podigczono modut EtherNet/IP
CAN-OP: podtgczono modut CANopen
SErCOS: podtgczono modut Sercos 1lI
bAc-nt: podtgczono modut BACnet
nu-nEt: podtagczono modut nowego typu (nierozpo-
znany)
Eth-cAt: podigczono modut EtherCAT
PrF-nEt: podtaczono modut Profinet
Po-Lin: podtgczono modut PowerLink
ModbusS: podtgczono modut Modbus TCP

P0-72 11232 39 Temperatura procesora C 42 =42°C
Temperatura w pomiesz-
czeniu
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Parametry
Przeglad parametrow

Para-
metry

Indeks
SEW

Rejestr
Modbus

Opis

Zakres wskazan

Objasnienie

PO-73

11354

Status enkodera/kody bte-
dow

Dla enkodera inkremental-
nego:

1=EnC-04 sygnat btedu A/A
2=EnC-05 sygnat btedu B/B
3=EnC-06 sygnat btedu A
+B

Dla enkodera LTX-
Hiperface®:

Bit 0=EnC-04 bfad sygnatu
analogowego (sin/cos)

Bit 1=EnC-07 RS485 biad
komunikacji

Bit 2=EnC-08 10 btad ko-
munikaciji

Bit 3=EnC-09 typ enkodera
nie jest obstugiwany

Bit 4=EnC-10 btad KTY

Bit 5=nieprawidtowa kombi-
nacja silnikow

Bit 6=system po referencji
Bit 7=system gotowy

Warto$¢ wewnetrzna

Wyswietlana jako wartos¢ dziesietna.

PO-74

Napiecie wejsciowe L1

PO-75

Napiecie wejsciowe L2

PO-76

Napiecie wejsciowe L3

Warto$¢ wewnetrzna

PO-77

11262
11263

Zwracanie pozycji

Wartos¢ wewnetrzna

Zwracanie pozycji
11262: High Word
11263: Low Word

PO-78

Odniesienie pozyc;ji

Warto$¢ wewnetrzna

Odniesienie pozycji

PO-79

11355,
11356

Wersja IO i wersja DSP-Bo-
otloader dla sterownika sil-
nika

Przyktad: L 1.00
Przyktad: b 1.00

2 wpisy, pierwszy dla wersiji lib sterownika silnika,
drugi dla wersji DSP-Bootloader
2 miejsca po przecinku.

P0-80

11233,
11357

Znaki obowigzujgcych da-
nych silnika
Wersja modutu serwo

2 wpisy, pierwsza warto$¢ = 1, gdy obowigzujgce
dane silnika do serwomotoru zostaty odczytane
przez modut LTX.

Druga wartos$c jest to wersja oprogramowania karty
LTX.
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Parametry
Przeglad parametrow

9.1.2 Rejestr parametrow
W ponizszej tabeli przedstawiono wszystkie parametry z ustawieniami fabrycz-
nymi (pogrubione). Wartosci liczbowe podano z pelnym zakresem ustawien.
Rejestr Indeks |Przynalezny parametr Zakres/ustawienie fabryczne
Modbus |SBus/CA
Nopen
101 11020 |"P1-01: graniczna predkos¢ P1-02 - 50,0 Hz - 5 x P1-09
obrotowa" (— B 123)
102 11021  |"P1-02: minimalna predkos¢ 0-P1-01 Hz
obrotowa" (— B 123)
103 11022 |"P1-03: czas rampy przyspieszenia" (— B 123) 1P20 1P66
W odniesieniu do falownikéw: |W odniesieniu do falownikow:
» 230V:0,75-5,5 kW * 230V:0,75-4 kW
* 400V:0,75-11 kW * 400V:0,75-7,5 kW
* 575V:0,75-15 kW * 575V:0,75-11 kW
0,00 - 5,0 -600 s 0,00 - 5,0 -600 s
W odniesieniu do falownikéw: |W odniesieniu do falownikow:
* 230V:7,5-75kW * 230V:55-75kW
* 400 V:15-160 kW * 400 V:11-160 kW
* 575V:18,5- 110 kW * 575V:15-110 kW
0,0 - 5,0 — 6000 s 0,0 - 5,0 —6000 s
104 11023 |"P1-04: czas rampy hamowania" (— B 124) 1P20 1P66
W odniesieniu do falownikéw: |W odniesieniu do falownikow:
» 230V:0,75-5,5 kW * 230V:0,75-4 kW
* 400V:0,75-11 kW * 400V:0,75-7,5 kW
* 575V:0,75- 15 kW * 575V:0,75-11 kW
coast/0,01 — 5,0 —600 s coast/0,01 — 5,0 —600 s
W odniesieniu do falownikéw: |W odniesieniu do falownikow:
* 230V:7,5-75kW * 230V:55-75kW
* 400 V:15-160 kW * 400 V: 11 -160 kW
* 575V:18,5-110 kW * 575V:15-110 kW
coast/0,1 — 5,0 — 6000 s coast/0,1 — 5,0 — 6000 s
105 11024 |"P1-05: tryb zatrzymania" (— & 124) 0: rampa zatrzymania / 1: powolne wyhamowanie
106 11025 |"P1-06: funkcja oszczedzania 0: wyt. / 1: wit.
energii" (— B 124)
107 11012 |"P1-07: napiecie znamionowe » Falownik 230 V: 20 — 230 - 250 V
silnika" (— B 125) + Falownik 400 V: 20 — 400 — 500 V
» Falownik 575 V: 20 — 575 — 600 V
108 11015 |"P1-08: prad znamionowy silnika" (— 2 125) |20 - 100% pradu falownika
109 11009 |"P1-09: znamionowa czestotliwos¢ 25 -50/60 — 500 Hz
silnika" (— B 125)
110 11026 |"P1-10: znamionowa predko$¢ obrotowa 0 —30 000 1/min
silnika" (— B 125)
111 11027 |"P1-11: zwiekszenie napiecia, 0 — 30% (ustawienie fabryczne zalezy od falownika)
boost" (— B 127)
112 11028 |"P1-12: Zzrédto sterowania" (— B 127) 0: tryb zaciskow
113 11029 |"P1-13: protokdt btedow" (— B 128) 4 ostatnie btedy
114 11030 |"P1-14: rozszerzony dostep do 0 -30 000
parametrow" (— B 128)
115 11031  |"P1-15: wejscie binarne, wyboér 0-1-26
funkcji" (— B 128)
116 11006 |"P1-16: typ silnika" (— B 132) In-Syn
117 11032 |"P1-17: wybor funkcji modutu 0-1-8
serwo" (— B 133)
118 11033 |"P1-18: wybdr termistora silnika" (— B 133) 0: zablokowany
119 11105 |"P1-19: adres falownika" (— B 133) 0-1-63
120 11106  |"P1-20: predko$¢ transmisji SBus" (— B 133) 125, 250, 500, 1000 kboddéw
121 11017 |"P1-21: sztywnos$¢" (— B 133) 0,50 — 1,00 — 2,00
122 11034 |"P1-22: wspotczynnik bezwtadnosci do 0-1-30
obcigzenia silnika" (— & 133)
201 11036 |"P2-01: stata predkos$¢ obrotowa 1" (— B 134) |-P1-01 — 5,0 Hz — P1-01
202 11037 |"P2-02: stata predkos$¢ obrotowa 2" (— B 134) |-P1-01 — 10,0 Hz — P1-01
203 11038 |"P2-03: stata predkos¢ obrotowa 3" (— B 134) |-P1-01 — 25,0 Hz — P1-01
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Parametry
Przeglad parametrow

Rejestr Indeks |Przynalezny parametr Zakres/ustawienie fabryczne
Modbus |SBus/CA
Nopen
204 11039 |"P2-04: stata predkos$¢ obrotowa 4" (— B 134) |-P1-01 — 50,0 Hz — P1-01
205 11040 |"P2-05: stata predkos$¢ obrotowa 5" (— B 134) |-P1-01 — 0,0 Hz — P1-01
206 11041 |"P2-06: stata predkos¢ obrotowa 6" (— B 135) |-P1-01 — 0,0 Hz — P1-01
207 11042 |"P2-07: stata predkos¢ obrotowa 7" (— B 135) |-P1-01 - 0,0 Hz - P1-01
/predkosc¢ obrotowa zwolnienia hamulca
208 11043 |"P2-08: stata predkos¢ obrotowa 8" (— B 135) |-P1-01 - 0,0 Hz - P1-01
/predkos¢ obrotowa wigczenia hamulca
209 11044 |"P2-09: czestotliwo$¢ pomijana” (— B 135) P1-02 — P1-01
210 11045 |"P2-10: pasmo czestotliwosci 0,0 Hz - P1-01
pomijanych" (— B 135)
211 11046 |"P2-11: wyjscie analogowe 1, wybor 0-8-13
funkcji" (— B 136)
212 11047 |"P2-12: format wyj$cia analogowego 0o-10V
1"(— B 136)
213 11048 |"P2-13: wyjscie analogowe 2, wybor 0-9-13
funkcji" (— B 136)
214 11049 |"P2-14: format wyj$cia analogowego 0o-10V
2" (— B 136)
215 11050 |"P2-15: wyjscie przekaznika uzytkownika 1, 0-1-11
wybor funkcji" (— B 137)
216 11051 |"P2-16: gérna granica przekaznika 0,0 -100,0 — 200,0%
uzytkownika 1: wyjscie analogowe
1" (— B 138)
217 11052 |"P2-17: dolna granica przekaznika uzytkownika|0,0 — P2-16
1: wyjécie analogowe 1" (— B 138)
218 11053 |"P2-18: wyjscie przekaznika uzytkownika 2, 0-3-11
wybdr funkcji" (— B 138)
219 11054 |"P2-19: gérna granica przekaznika 0,0 —100,0 — 200,0%
uzytkownika 2: wyjscie analogowe
2" (— B 138)
220 11055 |"P2-20: dolna granica przekaznika uzytkownika|0,0 — P2-19
2: wyjscie analogowe 2" (— B 138)
221 11056 |"P2-21: wspdtczynnik skalowania -30 000 - 0,000 — 30 000
wyswietlania" (— & 138)
222 11057 |"P2-22: Zrédto skalowania 0-2
wyswietlania" (— 2 138)
223 11058 |"P2-23: czas trzymania z zerowg predkoscia (0,0 -0,2-60,0 s
obrotowg" (— B 138)
224 11003 |"P2-24: czestotliwo$¢ przetgczania 2 — 16 kHz (zaleznie od falownika)
PWM" (— B 139)
225 11059 |"P2-25: druga rampa hamowania, rampa 1P20 1P66
szybkiego zatrzymania" (— & 139) W odniesieniu do falownikéw: |W odniesieniu do falownikéw:
* 230V:0,75-5,5 kW * 230V:0,75-4 kW
* 400V:0,75-11 kW * 400V:0,75-7,5 kW
* 575V:0,75- 15 kW * 575V:0,75-11 kW
coast/0,01 - 2,0 -600 s coast/0,01 - 2,0-600 s
W odniesieniu do falownikéw: |W odniesieniu do falownikéw:
* 230V:7,5-75kW * 230V:55-75kW
* 400 V:15-160 kW * 400 V: 11 -160 kW
* 575V:18,5-110 kW * 575V:15-110 kW
coast/0,1 — 2,0 — 6000 s coast/0,1 — 2,0 — 6000 s
226 11060 |"P2-26: odblokowanie funkc;ji 0: nieaktywny
chwytania" (— B 140)
227 11061 |"P2-27: tryb czuwania" (— B 140) 0,0-250s
228 11062 |"P2-28: skalowanie predkosci obrotowej 0: nieaktywny
slave" (— B 140)
229 11063 |"P2-29: wspotczynnik skalowania predkosci -500 — 100 — 500%
obrotowej slave" (— B 140)
230 11064 |"P2-30: format wejscia analogowego 0-10V

1" (— B 140)
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Parametry
Przeglad parametrow

Rejestr Indeks |Przynalezny parametr Zakres/ustawienie fabryczne
Modbus |SBus/CA
Nopen
231 11065 |"P2-31: skalowanie wejscia analogowego 0-100 - 500%
1" (— B 141)
232 11066 |"P2-32: przesunigcie wejscia analogowego -500 — 0 — 500%
1"(—>B141)
233 11067 |"P2-33: format wejscia analogowego 0-10V
2 / ochrona silnika" (— B 142)
234 11068 |"P2-34: skalowanie wejscia analogowego 0-100 - 500%
2" (— B 143)
235 11069 |"P2-35: przesunigcie wejscia analogowego -500 — 0 — 500%
2" (— B143)
236 11070 |"P2-36: wybor trybu rozruchowego" (— B 143) |Auto -0
237 11071 |"P2-37: klawiatura, ponowne uruchomienie, 0-7
predkos$¢ obrotowa" (— B 144)
238 11072 |"P2-38: awaria zasilania, regulacja 0-3
zatrzymania" (— B 145)
239 11073 |"P2-39: blokada parametrow" (— B 145) 0: nieaktywny
240 11074 |"P2-40: definicja kodu rozszerzonego dostepu |0 — 101 — 9999
do parametrow" (— B 145)
301 11075 |"P3-01: wzmocnienie proporcjonalne 0-1-30
PID" (— B 145)
302 11076 |"P3-02: catkujgca stata czasowa 0-1-30s
PID" (— B 145)
303 11077 |"P3-03: rézniczkujgca stata czasowa 0,00 - 1,00 s
PID" (— B 145)
304 11078 |"P3-04: tryb pracy PID" (— B 146) 0: tryb bezposredni
305 11079 |"P3-05: wybér odniesienia PID" (— E 146) 0: state odniesienie dla wartosci zadanej
306 11080 |"P3-06: PID, state odniesienie wartosci zadanej|0,0 — 100,0%
1" (— B 146)
307 11081 |"P3-07: gérna warto$¢ graniczna regulatora P3-08 — 100,0%
PID" (— B 146)
308 11082 |"P3-08: dolna warto$¢ graniczna regulatora 0,0% — P3-07
PID" (— B 146)
309 11083 |"P3-09: ograniczenie wartosci nastawczych 0: state ograniczenie wartosci zadanej
PID" (— B 146)
310 11084 |"P3-10: wybor sprzezenia zwrotnego 0: wejscie analogowe 2
PID" (— B 147)
311 11085 |"P3-11: bfad aktywacji rampy PID" (— B 147) 0,0 — 25,0%
312 11086 |"P3-12: wyswietlanie wartosci rzeczywistej 0,0 — 50 000
PID, wspoétczynnik skalowania" (— B 147)
313 11087 |"P3-13: réznica regulacyjna PID, poziom 0,0 — 100,0%
wzbudzenia" (— B 147)
314 11088 |"P3-14: PID, stata zadana predkos$¢ obrotowa (0,0 — 100,0%
2" (— B147)
315 11376 |"P3-15: PID, stata zadana predkos$¢ obrotowa |0,0 — 100,0%
3" (— B 147)
316 11377 |"P3-16: PID, stata zadana predkos$¢ obrotowa (0,0 — 100,0%
4" (— B 147)
401 11089 |"P4-01: regulacja" (— B 147) 2: regulacja predkosci obrotowej — rozszerzona U/f
402 11090 |"P4-02: ,Auto-Tune™ (— B 148) 0: zablokowany
403 11091  |"P4-03: regulator predko$ci obrotowe;j, 0,1 -50—400%
wzmocnienie proporcjonalne" (— B 149)
404 11092 |"P4-04: regulator predkosci obrotowej, 0,001 -0,100 — 1,000 s
zintegrowana stata czasowa" (— B 149)
405 11093 |"P4-05: wspétczynnik mocy silnika" (— B 149) |0,50 — 0,99 (zaleznie od falownika)
406 11094 |"P4-06: zrodto odniesienia / wartosci granicznej|0: state odniesienie dla momentu obrotowego / wartos¢
dla momentu obrotowego" (— & 149) graniczna
407 11095 |"P4-07: gérna granica momentu P4-08 — 200 — 500%
obrotowego" (— B 151)
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Parametry
Przeglad parametrow

Rejestr Indeks |Przynalezny parametr Zakres/ustawienie fabryczne
Modbus |SBus/CA
Nopen

408 11096 |"P4-08: dolna granica momentu 0,0% — P4-07
obrotowego" (— B 152)

409 11097 |"P4-09: gérna granica generatorowego P4-08 — 200 — 500%
momentu obrotowego" (— B 152)

410 11098 |"P4-10: czestotliwos¢ dopasowana 0,0 — 100,0% od P1-09
charakterystyki U/f" (— B 153)

411 11099 |"P4-11: napigcie dopasowane charakterystyki (0,0 — 100,0% od P1-07
U/f" (— B 153)

412 11100 |"P4-12: sterowanie hamulcem 0: nieaktywny
silnika" (— B 153)

413 11101 |"P4-13: czas zwalniania hamulca" (— B 153) |0,0-5,0s

414 11102 |"P4-14: czas wigczania hamulca" (— B 154) [0,0-5,0s

415 11103 |"P4-15: prég momentu obrotowego do 0,0 - 200,0%
zwolnienia hamulca" (— B 154)

416 11104 |"P4-16: limit czasu progu momentu 0,0-250s
obrotowego w trybie podnoszenia" (— B 154)

417 11357 |"P4-17: zabezpieczenie termiczne silnika wg  |0: nieaktywny
UL508C" (— & 154)

501 11105 |"P5-01: adres falownika" (— B 154) 0-1-63

502 11106 |"P5-02: predkos¢ transmisiji 125 - 500 — 1000 kBd
SBus / CANopen" (— B 155)

503 11107 |"P5-03: predkos¢ transmisji Modbus 9,6 - 115,2/115200 Bd
RTU" (— B 155)

504 11108 |"P5-04: format danych Modbus n-1: brak parzystosci, 1 bit zatrzymania
RTU" (— B 155)

505 11109 |"P5-05: reakcja na przerwanie 2: rampa zatrzymania (bez bledu)
komunikacji" (— B 155)

506 11110 |"P5-06: limit czasu dla przerwania komunikacji 0,0 -1,0—-5,0s
SBus i Modbus" (— B 155)

507 11111 |"P5-07: zadawanie rampy przez sie¢ 0: nieaktywny
przemystowa" (— B 155)

508 11112 |"P5-08: czas trwania synchronizacji" (— B 156)|0, 5 — 20 ms

509 11369 |"P5-09: definicja PA2 sieci 0-7
przemystowej" (— B 156)

510 11370 |"P5-10: definicja sieci przemystowej 0-7
PA3" (— B 156)

511 11371 |"P5-11: definicja PA4 sieci 0-7
przemystowej" (— B 156)

512 11372 |"P5-12: definicja sieci przemystowe;j 0-11
PE2" (— B 157)

513 11373 |"P5-13: definicja sieci przemystowej 0-11
PE3" (— B 157)

514 11374 |"P5-14: definicja sieci przemystowej 0-11
PE4" (— B 157)

515 11360 |"P5-15: wybdr funkcji przekaznika rozszerzenia|0 — 10
3" (— B 157)

516 11361 |"P5-16: gorna granica przekaznika 0,0 -100,0 — 200,0%
3" (— B 158)

517 11362 |"P5-17: dolna granica przekaznika 0,0 — 200,0%
3" (— B 158)

518 11363 |"P5-18: wybor funkcji przekaznika rozszerzenia |jak w parametrze P5-15
4" (— B 158)

519 11364 |"P5-19: gérna granica przekaznika 0,0 —100,0 — 200,0%
4" (— B 158)

520 11365 |"P5-20: dolna granica przekaznika 0,0 — 200,0%
4" (— B 158)

601 11115  |"P6-01: aktywacja aktualizacji oprogramowania |0: nieaktywny
sprzetowego" (— 2 158)

602 11116 |"P6-02: automatyczne zarzadzanie 1: aktywny

termiczne" (— B 159)
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Parametry
Przeglad parametrow

Rejestr Indeks |Przynalezny parametr Zakres/ustawienie fabryczne
Modbus |SBus/CA
Nopen

603 11117 |"P6-03: czas opdznienia automatycznego 1-20-60s
resetu” (— B 159)

604 11118 |"P6-04: zakres histerezy przekaznika 0,0-0,3 -25,0%
uzytkownika" (— B 159)

605 11119 |"P6-05: aktywacja sprzezenia zwrotnego 0: nieaktywny
enkodera" (— B 159)

606 11120 |"P6-06: liczba impulséw enkodera" (— B 159) |0 — 65535 PPR

607 11121 |"P6-07: proég zadziatania btedu predkosci 1,0 -5,0 - 100%
obrotowej / kontroli predkosci
obrotowej" (— B 160)

608 11122 |"P6-08: czestotliwosé maksymalna dla zadane;j |0; 5 — 20 kHz
predkosci obrotowej" (— B 160)

609 11123 |"P6-09: regulacja statyki predkosci obrotowej / 0,0 — 25,0%
rozkladu obcigzenia" (— B 160)

610 11124 |"P6-10: zarezerwowany" (— B 161)

611 11125 |"P6-11: czas utrzymywania predkosci 0,0-250s
obrotowej przy odblokowaniu (stata predkosc¢
obrotowa 7)" (— 2 161)

612 11126 |"P6-12: czas utrzymywania predkosci 0,0 -250s
obrotowej przy blokadzie (stata predkosé
obrotowa 8)" (— £ 161)

613 11127 |"P6-13: logika trybu pozarowego / trybu 0: otwarcie wyzwalacza: tryb pozarowy
awaryjnego" (— B 161)

614 11128 |"P6-14: predkosc¢ obrotowa w trybie -P1-01-0-P1-01 Hz
pozarowym / trybie awaryjnym" (— B 161)

615 11129 |"P6-15: skalowanie wejscia analogowego 0,0 -100,0 — 500,0%
1"(— B161)

616 11130 |"P6-16: przesuniecie wejscia analogowego -500,0 - 0,0 — 500,0%
1" (— B 162)

617 11131  |"P6-17: maks. limit czasu granicy momentu 0,0-0,5-250s
obrotowego" (— B 162)

618 11132 |"P6-18: poziom napiecia hamowania prgdem  |Auto, 0,0 — 30,0%
statym" (— B 163)

619 11133  |"P6-19: opornos¢ rezystora 0, Min-R - 200 Q
hamujgcego" (— B 163)

620 11134 |"P6-20: moc rezystora hamujgcego” (— B 163) |0,0 — 200 kW

621 11135 |"P6-21: cykl pracy choppera hamulcowego 0,0 — 20,0%
w zbyt niskiej temperaturze" (— B 163)

622 11136 |"P6-22: reset czasu pracy 0: nieaktywny
wentylatora" (— B 163)

623 11137 |"P6-23: reset licznika kWh" (— B 163) 0: nieaktywny

624 11138 |"P6-24: ustawienia fabryczne 0: nieaktywny
parametrow" (— E 164)

625 11139 |"P6-25: poziom koddw dostepu 3" (— 5 164) |0 — 201 — 9999

626 11378 |"P6-26: kopia bezpieczenstwa 0: ustawienie podstawowe parametru
parametrow" (— E 164)

701 11140 |"P7-01: rezystancja stojana silnika W zaleznosci od silnika
(Rs)" (— B 165)

702 11141  |"P7-02: rezystancja wirnika silnika W zaleznosci od silnika
(Rr)" (— B 165)

703 11142 |"P7-03: indukcyjnos$¢ stojana silnika W zaleznosci od silnika
(Lsd)" (— B 165)

704 11143 |"P7-04: prad magnesujacy silnika (Id 10% x P1-08 - 80% x P1-08
rms)" (— B 165)

705 11144 |"P7-05: wspotczynnik straty rozproszenia 0,025 -0,10 - 0,25
silnika (sigma)" (— 2 165)

706 11145 |"P7-06: indukcyjnos¢ stojana silnika (Lsq) — W zaleznosci od silnika
tylko w przypadku silnikow
synchronicznych" (— B 166)
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Parametry
Przeglad parametrow

Rejestr Indeks |Przynalezny parametr Zakres/ustawienie fabryczne
Modbus |SBus/CA
Nopen

707 11146 |"P7-07: rozszerzona regulacja 0: nieaktywny
generatora" (— B 166)

708 11147 |"P7-08: dostosowanie parametrow" (— £ 166) |0: nieaktywny

709 11148 |"P7-09: prad graniczny stanu 0,0 -1,0 — 100%
nadnapieciowego" (— B 166)

710 11149 |"P7-10: sztywnos$¢ (w przypadku sterowania |0 —10 — 600
wektorem strumienia)" (— B 166)

711 11150 |"P7-11: dolna granica szerokosci 0-500
impulsu" (— B 167)

712 11151 |"P7-12: czas magnesowania 0-5000 ms
wstepnego" (— 2 167)

713 11152 |"P7-13: wektorowy regulator predkosci 0,0 — 400%
obrotowej, wzmocnienie D" (— 2 167)

714 111563 |"P7-14: zwiekszenie momentu obrotowego 0,0 — 100%
przy niskich czestotliwosciach / prad
magnesowania wstgpnego" (— B 167)

715 11154 |"P7-15: graniczna czestotliwo$¢ zwiekszania (0,0 — 50%
momentu obrotowego" (— E 168)

716 11155 |"P7-16: predkos¢ obrotowa zgodna z tabliczkg (0,0 — 6000 1/min
znamionowg silnika" (— & 168)

801 11156 |"P8-01: symulowane skalowanie 2023
enkodera" (— B 168)

802 11157 |"P8-02: warto$¢ skalowania impulsu 2021
wejsciowego” (— B 169)

803 11158 |"P8-03: btad nadgzania Low-Word" (— E 169) |0 — 65535

804 11159 |"P8-04: btad nadgzania High-Word" (— & 169) |0 — 65535

805 11160 |"P8-05: typ ruchu referencyjnego” (— B 169) |0: nieaktywny

806 11161 |"P8-06: regulator potozenia, wzmocnienie 0,0 — 1,0 — 400%
proporcjonalne" (— B 169)

807 11162 |"P8-07: tryb sonda dotykowa - 0: zbocze TP1 P, zbocze TP2 P
wyzwalacz" (— B 169)

808 11163 |"P8-08: rezerwa" (— B 169)

809 11164 |"P8-09: wzmocnienie przez wysterowanie 0-100 - 400%
wstepne predkosci” (— B 169)

810 11165 |"P8-10: wzmocnienie za pomoca wstepnej 0—-400%
kontroli przyspieszenia" (— B 170)

811 11166 |"P8-11: Low-Word, wartosc¢ referencyjnadla |0 — 65535
przesuniecia" (— 2 170)

812 11167 |"P8-12: High-Word, warto$¢ referencyjna dla |0 — 65535
przesuniecia" (— B 170)

813 11168 |"P8-13: rezerwa" (— B 170)

814 11169 |"P8-14: odblokowanie odniesienia - moment |0 — 100 — 500%
obrotowy" (— B 170)

901 11171 |"P9-01: zezwolenie dla zrodia SAFE, din-1 — din-8
wejsciowego" (— B 172)

902 11172 |"P9-02: zrédto wejsciowe szybkiego OFF, din-1 — din-8, On
zatrzymania" (— B 172)

903 11173 |"P9-03: zrodto wejsciowe dla kierunku obrotéw |OFF, din-1 — din-8, On
w prawo (CW)" (— 2 172)

904 11174  |"P9-04: zrédto wejsciowe dla kierunku obrotéw |OFF, din-1 — din-8, On
w lewo (CCW)" (— B 172)

905 11175 |"P9-05: aktywacja funkcji OFF, On
utrzymania" (— B 172)

906 11176 |"P9-06: odwrdcenie kierunku OFF, din-1 — din-8, On
obrotow" (— B 173)

907 11177 |"P9-07: zrédto wejsciowe dla OFF, din-1 — din-8, On
resetu” (— B 173)

908 11178 |"P9-08: zrédto wejsciowe dla btedu OFF, din-1 — din-8, On

zewnetrznego" (— B 173)
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Przeglad parametrow

Rejestr Indeks |Przynalezny parametr Zakres/ustawienie fabryczne
Modbus |SBus/CA
Nopen
909 11179 |"P9-09: zrodto aktywacji sterowania OFF, din-1 —din-8, On
z zaciskow" (— 2 173)
910 11180 |"P9-10: zrédto predkosci obrotowe;j Ain-1, Ain-2, predkos¢ obrotowa 1 — 8, d-Pot, PID, Sub-dr, F-
1" (—> B 173) bus, User, Pulse
911 11181 |"P9-11: zrédto predkosci obrotowe;j Ain-1, Ain-2, predko$c¢ obrotowa 1 — 8, d-Pot, PID, Sub-dr, F-
2" (— B 173) bus, User, Pulse
912 11182 |"P9-12: Zzrédto predkosci obrotowe;j Ain-1, Ain-2, predko$¢ obrotowa 1 — 8, d-Pot, PID, Sub-dr, F-
3" (- B173) bus, User, Pulse
913 11183 |"P9-13: zrédto predkosci obrotowe;j Ain-1, Ain-2, predkosc¢ obrotowa 1 — 8, d-Pot, PID, Sub-dr, F-
4" (— B 174) bus, User, Pulse
914 11184 |"P9-14: zrodto predkosci obrotowe;j Ain-1, Ain-2, predko$¢ obrotowa 1 — 8, d-Pot, PID, Sub-dr, F-
5" (— B 174) bus, User, Pulse
915 11185 |"P9-15: zrédto predkosci obrotowe;j Ain-1, Ain-2, predkos¢ obrotowa 1 — 8, d-Pot, PID, Sub-dr, F-
6" (— B 174) bus, User, Pulse
916 11186 |"P9-16: zrodto predkosci obrotowe;j Ain-1, Ain-2, predkos¢ obrotowa 1 — 8, d-Pot, PID, Sub-dr, F-
7" (— B 174) bus, User, Pulse
917 11187 |"P9-17: zrédto predkosci obrotowe;j Ain-1, Ain-2, predkosc¢ obrotowa 1 — 8, d-Pot, PID, Sub-dr, F-
8" (— B 174) bus, User, Pulse
918 11188 |"P9-18: wejscie wyboru predkosci obrotowej OFF, din-1 —din-8, On
0" (— B 174)
919 11189 |"P9-19: wejscie wyboru predkosci obrotowej  |OFF, din-1 — din-8, On
1" (— B 175)
920 11190 |"P9-20: wejscie wyboru predkosci obrotowej  |OFF, din-1 — din-8, On
2" (—» B175)
921 11191 |"P9-21: wejécie 0 do wyboru statej predkosci  |OFF, din-1 — din-8, On
obrotowej" (— B 175)
922 11192 |"P9-22: wejscie 1 do wyboru statej predkosci  |OFF, din-1 — din-8, On
obrotowej" (— B 175)
923 11193 |"P9-23: wejscie 2 do wyboru statej predkosci  |OFF, din-1 — din-8, On
obrotowej" (— B 175)
924 11194 |"P9-24: wejscie, dodatni tryb OFF, din-1 — din-8
impulsowania" (— & 175)
925 11195 |"P9-25: wejscie, ujemny tryb OFF, din-1 —din-8
impulsowania" (— B 175)
926 11196 |"P9-26: wejscie odblokowania ruchu OFF, din-1 — din-8
referencyjnego” (— B 176)
927 11197 |"P9-27: wejscie krzywki OFF, din-1 — din-8
referencyjnej" (— B 176)
928 11198 |"P9-28: zrodto wejsciowe, motopotencjometr  |OFF, din-1 — din-8
do gory" (— B 176)
929 11199 |"P9-29: zrédio wejsciowe, motopotencjometr  |OFF, din-1 — din-8
na dot" (— B 176)
930 11200 |"P9-30: wylgcznik krancowy prawy OFF, din-1 —din-8
CW" (— B 176)
931 11201 |"P9-31: wytgcznik krancowy lewy OFF, din-1 — din-8
CCW" (— B 176)
932 11202 |"P9-32: odblokowanie drugiej rampy OFF, din-1 —din-8
hamowania, rampa szybkiego
zatrzymania" (— B 176)
933 11203 |"P9-33: wybor sygnatu wejsciowego trybu OFF, din-1 —din-5
pozarowego / trybu awaryjnego” (— B 177)
934 11204 |"P9-34: PID, state odniesienie dla wartosci OFF, din-1 —din-8
zadanej, wejscie wyboru 0" (— B 177)
935 11205 |"P9-35: PID, state odniesienie dla wartosci OFF, din-1 — din-8
zadanej, wejscie wyboru 1" (— B 177)
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9.2 Objasnienie parametrow
9.21 Grupa parametréw 1: parametry podstawowe (poziom 1)

P1-01: graniczna predkos¢ obrotowa
Zakres ustawien: P1-02 — 50,0 Hz — 5 x P1-09 (maks. 500 Hz)

Wprowadzanie gérnej granicy czestotliwosci (predkosci obrotowej) dla silnikow we
wszystkich trybach pracy. Parametr ten jest wyswietlany w Hz w przypadku uzycia
ustawien fabrycznych albo gdy parametr dla znamionowej predkosci obrotowej silnika
(P1-10) jest rowny zero. W przypadku podania w parametrze P7-10 znamionowej
predkosci obrotowej silnika w obr./min, parametr ten jest wyswietlany w obr./min.

Maksymalna predkos¢ obrotowa jest réwniez ograniczona przez czestotliwosé przetg-
czania, ustawiong w parametrze P2-24. Granice okresla sie przez maksymalng cze-
stotliwos¢ wyjsciowg do silnika = P2-24: 16.

P1-02: minimalna predkos¢ obrotowa
Zakres ustawien: 0 — P71-01 Hz

Wprowadzanie dolnej granicy czestotliwosci (predkosci obrotowej) dla silnikow we
wszystkich trybach pracy. Parametr ten jest wyswietlany w Hz w przypadku uzycia
ustawien fabrycznych albo gdy parametr dla znamionowej predkosci obrotowej silnika
(P1-10) jest réwny zero. W przypadku podania w parametrze P7-10 znamionowej
predkosci obrotowej silnika w obr./min, parametr ten jest wyswietlany w obr./min.

Predkos¢ obrotowa spada ponizej tej granicy tylko wtedy, gdy odblokowanie falownika
zostato cofniete, a falownik zmniejszyt czestotliwos¢ wyjsciowa do zera.

P1-03: czas rampy przyspieszenia
Zakres ustawien:
W odniesieniu do falownikéw:

22872183/PL — 09/2016

1P20

IP66

+ 230V:0,75-5,5 kW

*+ 400V:0,75-11 kW

+ 575V:0,75-15 kW
0,00 -5,0-600s

230V: 0,75 -4 kW
400V: 0,75 -7,5 kW
575V: 0,75 - 11 kW
0,00 -5,0-600s

W odniesieniu do falownikow:

1P20

IP66

+ 230V:7,5-75kW

* 400V: 15 -160 kW

+ 575V:18,5-110 kW
0,0 - 5,0 -6000 s

230V:5,5-75kW
400 V: 11 — 160 kW
575V: 15 - 110 kW
0,0 - 5,0 -6000 s

Okres$la czas w sekundach, w ktorym czestotliwos¢ wyjsciowa (predkos¢ obrotowa)
rosnie od 0 do 50 Hz. Nalezy pamietac, ze zmiana gérnej i dolnej granicy predkosci
obrotowej nie wptywa na czas rampy, poniewaz odnosi sie on do 50 Hz, a nie do pred-
kos$ci obrotowej P1-01 / P1-02.
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P1-04: czas rampy hamowania

Zakres ustawien:
W odniesieniu do falownikow:

IP20 IP66
+ 230V:0,75-5,5kW « 230V:0,75-4 kW
« 400V:0,75-11 kW « 400V:0,75-7,5 kW
« 575V:0,75-15kW « 575V:0,75-11 kW
Coast (powolne wyhamowanie) - Coast (powolne wyhamowanie) -
0,01 -5,0-600s 0,01 -5,0-600s

W odniesieniu do falownikow:

IP20 IP66
e 230V:7,5-75kW « 230V:55-75kW
* 400V:15-160 kW * 400V:11-160 kW
« 575V:18,5-110 kW « 575V:15-110 kW
Coast (powolne wyhamowanie) -— Coast (powolne wyhamowanie) -—
0,1-5,0-6000s 0,1-5,0-6000s

Okresla czas w sekundach, w ktorym czestotliwos¢ wyjsciowa (predkosé obrotowa)
spada od 50 do 0 Hz. Nalezy pamieta¢, ze zmiana gornej i dolnej granicy predkosci
obrotowej nie wptywa na czas rampy, poniewaz odnosi sie¢ on do 50 Hz, a nie do
P1-01/ P1-02.

Rampa trwajgca 0 s wyswietlana jest na wyswietlaczu jako "coast" (powolne wyhamo-
wanie), poniewaz wartos¢ ta prowadzi do powolnego wyhamowania.

P1-05: tryb zatrzymania

* 0: rampa zatrzymania: po cofnieciu odblokowania falownika predkosé obrotowa
spada wzdtuz rampy ustawionej w parametrze P1-04 do zera. Uktad wyjsciowy zo-
stanie zablokowany dopiero wtedy, gdy czestotliwo$¢ wyjsciowa wyniesie zero. Je-
zeli w parametrze P2-23 ustawiono czas zatrzymania do predkosci obrotowej row-
nej zero, falownik utrzymuje zerowa predkosé obrotowg w tym czasie az do jego
zablokowania.

» 1: powolne wyhamowanie: w takim przypadku wyjscie falownika zostanie zabloko-
wane, gdy tylko zezwolenie zostanie cofniete. Silnik wyhamowuje w sposéb nie-
kontrolowany az do zatrzymania.

P1-06: funkcja oszczedzania energii
* 0: wylaczony
+ 1:wigczony

Jezeli funkcja ta jest aktywna, falownik kontroluje w sposéb ciggty obcigzenie silnika,
poréwnujgc prad wyjsciowy ze znamionowym prgdem silnika. Jezeli silnik obraca sie
ze stalg predkoscig w zakresie obcigzen czesciowych, falownik zmniejsza automa-
tycznie napiecie wyj$ciowe. Dzieki temu zmniejsza sie zuzycie energii przez silnik. Je-
zeli obcigzenie silnika wzrasta albo zmienia sie warto$¢ zadana czestotliwosci,
napiecie wyjsciowe zostaje natychmiast zwiekszone. Funkcja oszczedzania energii
dziata tylko wtedy, gdy wartos¢ zadana czestotliwos¢ falownika pozostaje stata przez
okre$lony czas.
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Przyktadami zastosowania sg wentylatory albo przenosniki tasmowe, w ktérych zapo-
trzebowanie na energie optymalizowane jest w zakresie miedzy petnym obcigzeniem,
biegiem jatowym, a pracag z obcigzeniem czesciowym.

Funkcje te mozna stosowac¢ tylko do silnikéw asynchronicznych.

P1-07: napiecie znamionowe silnika
Zakres ustawien:
» Falownik 230 V: 20 — 230 - 250 V
+ Falownik 400 V: 20 — 400 — 500 V
+ Falownik 575 V: 20 — 575 - 600 V

Okresla napiecie znamionowe silnika podtgczonego do falownika (zgodnie z tabliczkg
znamionowg silnika). Parametr stosuje sie w przypadku regulacji U/f predkosci obroto-
wej do sterowania napieciem wyjsciowym przytozonym do silnika. W przypadku regu-
lacji U/f predkosci obrotowej napiecie wyjsciowe falownika jest réwne wartosci usta-
wionej w parametrze P1-07, gdy czestotliwo$¢ wyjsciowa odpowiada czestotliwosci
granicznej silnika, ustawionej w P71-09.

"0 V" = kompensacja obwodu posredniego wytgczona. Podczas hamowania, wskutek
wzrostu napiecia w obwodzie posrednim zmienia sie stosunek U/f, co z kolei skutkuje
wyzszymi stratami w silniku. Silnik nagrzewa sie szybciej. Dodatkowe straty silnika
podczas hamowania pozwalajg w pewnych okolicznosciach zrezygnowac z rezystora
hamujgcego.

P1-08: prad znamionowy silnika

Zakres ustawien: 20 — 100% pradu wyjsciowego falownika. Podaje sie jako wartos¢
bezwzgledng w amperach.

Okresla prad znamionowy silnika podtgczonego do falownika (zgodnie z tabliczkg zna-
mionowa silnika). W ten sposéb falownik moze dopasowac¢ swojg ochrone termiczng
(ochrona | x t) do silnika.

Jezeli prad wyjsciowy falownika > 100% pradu znamionowego silnika, to falownik wy-
taczy silnik po pewnym czasie (l.-trP), zapobiegajac w ten sposob uszkodzeniom ter-
micznym silnika.

P1-09: znamionowa czestotliwos¢ silnika
Zakres ustawien: 25 — 50/60" — 500 Hz

Okresla czestotliwo$¢ znamionowg silnika podigczonego do falownika (zgodnie z ta-
bliczkg znamionowg silnika). Przy tej czestotliwosci do silnika jest przytozone maksy-
malne (znamionowe) napiecie wyjsciowe. Powyzej tej czestotliwosci napiecie przyto-
zone do silnika pozostaje na statym, maksymalnym poziomie.

1) 60 Hz (tylko wersja amerykanska)

P1-10: znamionowa predkos$¢ obrotowa silnika
Zakres ustawien: 0 — 30 000 1/min

W tym miejscu mozna poda¢ znamionowg predkos¢ obrotows silnika. Jezeli parametr
ten jest # 0, wszystkie parametry odnoszgce sie do predkosci obrotowej, takie jak mi-
nimalna predko$¢ obrotowa, graniczna predkos¢ obrotowa, bedg wyswietlane w jed-
nostkach "1/min".
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Jednoczes$nie nastepuje aktywacja kompensacji poslizgu. Wyswietlana na wyswietla-
czu falownika czestotliwos¢ albo predkosé obrotowa odpowiada obliczonej czestotli-
wosci albo predkosci obrotowej wirnika.
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P1-11: zwiekszenie napiecia, boost

Zakres ustawien: Auto / 0 — 30% (warto$¢ standardowa zalezy od napiecia i mocy fa-
lownika)

Okresla zwiekszenie napiecia przy niskich predkosciach obrotowych, aby utatwié¢ po-
konanie "zakleszczonego" obcigzenia w przypadku oporu. Zmienia wartosci graniczne
Uffo Y2 P1-07i 2 P1-09.

U107}

P1-07

2
20 %
10 %

0% i

P1-09 P1-09
2 f
18014401443350923

Przy ustawieniu "Auto" wartos¢ jest ustawiana automatycznie. Bazuje ona na danych
silnika zmierzonych podczas automatycznej procedury pomiarowe;.

P1-12: zrodto sterowania

Za pomocg tego parametru uzytkownik moze okresli¢, czy falownik jest sterowany
przez:

» zaciski uzytkownika

» klawiature z przodu urzgdzenia

* wewnetrzny regulator PID

+ sieC przemystowg

Patrz réowniez rozdziat "Uruchamianie sterowania" (— B 65).
* 0: tryb zaciskéw

. : tryb klawiatury unipolarny
. : tryb klawiatury bipolarny

: tryb regulatora PID

: tryb Master-Slave

: SBus MOVILINK®

: CANopen

: sie¢ przemystowa, Modbus, opcja komunikacji
: MultiMotion

L]
0o N OO O b W N -
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9

WSKAZOWKA

Jezeli w gniezdzie kart opcji zastosowana jest opcja komunikacji albo karta enkode-
ra, komunikacja przez Modbus nie jest mozliwa.

i

P1-13: protokoét btedéw

Protokét zawiera 4 ostatnie btedy i/lub zdarzenia. Kazdy bfad przedstawiony jest
w skroconej formie tekstowej. Na poczatku widnieje btad ostatnio zaistniaty. Nowy
btad zostanie wpisany u gory listy. Poprzednie bfedy przesuwajg sie na dot. Najstarszy
btad jest usuwany z protokotu. Btedy stanu podnapieciowego archiwizowane sg tylko
wtedy, gdy falownik jest odblokowany. W przypadku odtgczenia falownika od sieci bez
odblokowania, btedy stanu podnapieciowego nie sg archiwizowane.

P1-14: rozszerzony dostep do parametrow
Zakres ustawien: 0 — 30 000

Parametr ten umozliwia dostep do grup parametrow wykraczajgcych poza parametry
podstawowe (parametry P1-01 — P1-15). Dostep jest mozliwy, gdy obowigzujg podane
nizej, wprowadzone wartosci.

* 0: P1-01 — P1-15 (parametry podstawowe)

* 1: P1-01 — P1-22 (parametry podstawowe i serwo)

+ 101: PO-01 — P5-20 (parametry rozszerzone)

* 201: P0O-01 - P9-33 (rozszerzone menu parametréow — petny dostep)

P1-15: wejscie binarne, wyboér funkcji
Zakres ustawien: 0 — 1 - 26

Uzytkownik moze parametryzowa¢ funkcje wejs¢ binarnych w falowniku, tzn. moze
wybrac funkcje potrzebne do aplikac;ji.

W ponizszych tabelach przedstawiono funkcje wejs¢ binarnych w zaleznosci od warto-
$ci parametrow P1-12 (sterowanie z zaciskow / klawiatury / SBus) oraz P1-15 (wybor
funkcji wejscia binarnego).

WSKAZOWKA

Indywidualna konfiguracja wej$¢ binarnych:

[

Aby dokona¢ indywidualnej konfiguracji przyporzadkowania wejs¢ binarnych, nalezy
ustawi¢ parametr P71-15 na wartos¢ "0". Zaciski wejsciowe DI1 — DI5 (z opcjg LTX
DI1 — DI8) sg tym samym ustawione na "bez funkc;ji".

P1-15

Wejscie binarne 1

Wejscie binarne 2

Wejscie binarne 3

Wejscie
analogowe 1:
wejscie binarne 4

Wejscie
analogowe 2:
wejscie binarne 5

Uwagi / wartos¢
ustawiona wstep-
nie

Bez funkg;ji
P9-xx

Bez funkg;ji
P9-xx

Bez funkg;ji
P9-xx

Bez funkgc;ji
P9-xx

Bez funkg;ji
P9-xx

Konfiguracja przez
grupe parametrow
P9-xx

0: stop (blokada

0: kierunek w pra-

0: wybrana war-

Analog. 1, wartos¢

0: stata predkosé¢

regulatora) wo tos¢ zadana pred- (zadana predkosci |obrotowa 1
1: start (odbloko- |1: kierunek w lewo |kosci obrotowej |obrotowe;j 1: stata predkos¢
wanie) 1: stala predkos¢ obrotowa 2

obrotowa 1, 2
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Parametry

Objasnienie parametrow

P1-15 |Wejscie binarne 1 |Wejscie binarne 2 (Wejscie binarne 3 (Wejscie Wejscie Uwagi / wartos¢
analogowe 1: analogowe 2: ustawiona wstep-
wejscie binarne 4 |wejscie binarne 5 |nie

2 0: stop (blokada re- |0: kierunek w prawo|0: otwarte 0: otwarte 0: otwarte Stata predkosc¢ obro-

gulatora) 1: kierunek w lewo towa 1
1: start (odblokowa- 1: zamkniete 0: otwarte 0: otwarte Stata predkosé obro-
nie) towa 2
0: otwarte 1: zamkniete 0: otwarte Stata predkos¢ obro-
towa 3
1: zamknigte 1: zamkniete 0: otwarte Stata predkos$¢ obro-
towa 4
0: otwarte 0: otwarte 1: zamkniete Stata predkos¢ obro-
towa 5
1: zamkniete 0: otwarte 1: zamkniete Stata predkos$¢ obro-
towa 6
0: otwarte 1: zamkniete 1: zamkniete Stata predkos¢ obro-
towa 7
1: zamkniete 1: zamkniete 1: zamkniete Stata predkosc¢ obro-
towa 8
3 0: stop (blokada re- |0: kierunek w prawo|0: wybrana warto$¢ |Analog. 1, warto§¢  |Analog. odnies. dla |-
gulatora) 1: kierunek w lewo (zadana predkosci |zadana predkosci momentu obrotowe-
1: start (odblokowa- obrotowej obrotowej go
nie) 1: stata predkos¢ Ustawi¢ w tym celu
obrotowa 1 P4-06 = 2.
4 0: stop (blokada re- |0: kierunek w prawo|0: wybrana wartos¢ |Analog. 1, warto§¢  |0: rampa hamowa- |-
gulatora) 1: kierunek w lewo (zadana predkosci |zadana predkosci nia 1
1: start (odblokowa- obrotowej obrotowej 1: rampa hamowa-
nie) 1: stata predkosc nia 2
obrotowa 1
5 0: stop (blokada re- |0: kierunek w prawo|0: wybrana wartos$¢ |Analog. 1, warto§¢  |Analog. 2, warto$¢ |-
gulatora) 1: kierunek w lewo (zadana predkosci |zadana predkosci zadana predkosci
1: start (odblokowa- obrotowej obrotowej obrotowej
nie) 1: wejscie
analogowe 2
6 0: stop (blokada re- |0: kierunek w prawo|0: wybrana warto$¢ |Analog. 1, warto$¢  Btad zewnetrzny” |-
gulatora) 1: kierunek w lewo |zadana predkosci |zadana predkosci 0: btad
1: start (odblokowa- obrotowej obrotowej 1: start
nie) 1: stata predkos¢
obrotowa 1
7 0: stop (blokada re- |0: kierunek w prawo|0: otwarte 0: otwarte Btad zewnetrzny" Stata predkos$¢ obro-
gulatora) 1: kierunek w lewo 0: btad towa 1
1: start (odblokowa- 1: zamkniete 0: otwarte 1: start Stata predkosé obro-
nie) towa 2
0: otwarte 1: zamkniete Stata predkosc¢ obro-
towa 3
1: zamkniete 1: zamkniete Stata predkos$¢ obro-
towa 4
8 0: stop (blokada re- |0: kierunek w prawo|0: otwarte 0: otwarte 0: rampa hamowa- |Stata predko$c¢ obro-
gulatora) 1: kierunek w lewo nia 1 towa 1
1: start (odblokowa- 1: zamkniete 0: otwarte 1: rampa hamowa-  |stata predkosé obro-
nie) nia 2 towa 2
0: otwarte 1: zamkniete Stata predkos¢ obro-
towa 3
1: zamkniete 1: zamkniete Stata predkos$¢ obro-
towa 4
9 0: stop (blokada re- |0: kierunek w prawo|0: otwarte 0: otwarte 0: wybrana warto$¢ |Stata predkos¢ obro-
gulatora) 1: kierunek w lewo zadana predkosci towa 1
1: start (odblokowa- 1: zamkniete 0: otwarte obrotowej . Stata predkos¢ obro-
nie) 1: stata predkosc¢ ob- |;ova 2
- rotowa 1, 4 »
0: otwarte 1: zamkniete Stata predkos$¢ obro-
towa 3
1: zamkniete 1: zamkniete Stata predkosc¢ obro-

towa 4

9
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Parametry
Objasnienie parametrow

P1-15 |Wejscie binarne 1 |Wejscie binarne 2 (Wejscie binarne 3 (Wejscie Wejscie Uwagi / wartos¢
analogowe 1: analogowe 2: ustawiona wstep-
wejscie binarne 4 |wejscie binarne 5 |nie

10 0: stop (blokada re- |0: kierunek w prawo [Styk zwierny (NO) |Styk zwierny (NO)  |0: wybrana warto$¢ |-

gulatora) 1: kierunek w lewo |W chwili zamknigcia|W chwili zamknigcia |zadana predkosci
1: start (odblokowa- predkos¢ obrotowa |predko$c obrotowa |obrotowej
nie) zwigksza sie. zmniejsza sie. 1: stata predkos¢ ob-
rotowa 1
11 0: stop (blokada re- |0: stop (blokada re- |0: wybrana wartos¢ |Analog. 1, wartos¢  |0: stata predkos$é ob- |-
gulatora) gulatora) zadana predkosci  |zadana predkosci rotowa 1
1: kierunek w prawo|1: kierunek w lewo |obrotowej obrotowej 1: stata predkos¢ ob-
1: stata predkos¢ rotowa 2
obrotowa 1, 2
12 0: stop (blokada re- |0: stop (blokada re- |0: otwarte 0: otwarte 0: otwarte Stata predkosc¢ obro-
gulatora) gulatora) towa 1
1: kierunek w prawo 1: kierunek w 1ewo 4. zamkniete 0: otwarte 0: otwarte Stata predko$¢ obro-
towa 2
0: otwarte 1: zamkniete 0: otwarte Stata predkos¢ obro-
towa 3
1: zamkniete 1: zamkniete 0: otwarte Stata predkos$¢ obro-
towa 4
0: otwarte 0: otwarte 1: zamkniete Stata predkos¢ obro-
towa 5
1: zamkniete 0: otwarte 1: zamkniete Stata predkosc¢ obro-
towa 6
0: otwarte 1: zamkniete 1: zamkniete Stata predkos¢ obro-
towa 7
1: zamkniete 1: zamkniete 1: zamkniete Stata predkos¢ obro-
towa 8
13 0: stop (blokada re- |0: stop (blokada re- |0: wybrana wartos$¢ |Analog. 1, warto§¢  |Analog., odniesienie |-
gulatora) gulatora) zadana predkosci  |zadana predkosci momentu obrotowe-
1: kierunek w prawo|1: kierunek w lewo |obrotowej obrotowej go
1: stata predkos¢ Ustawi¢ w tym celu
obrotowa 1 P4-06 = 2.
14 0: stop (blokada re- |0: stop (blokada re- |0: wybrana wartos$¢ |Analog. 1, warto$¢  |0: rampa hamowa- |-
gulatora) gulatora) zadana predkosci  |zadana predkosci nia 1
1: kierunek w prawo|1: kierunek w lewo |obrotowej obrotowej 1: rampa hamowa-
1: stata predkos¢ nia 2
obrotowa 1
15 0: stop (blokada re- |0: stop (blokada re- |0: wybrana warto$¢ |Analog. 1, warto§¢  |Analog. 2, warto$¢ |-
gulatora) gulatora) zadana predkosci  |zadana predkosci zadana predkosci
1: kierunek w prawo|1: kierunek w lewo |obrotowej obrotowej obrotowej
1: wejscie
analogowe 2
16 0: stop (blokada re- |0: stop (blokada re- |0: wybrana warto$¢ |Analog. 1, warto$¢  |Btad zewnetrzny” -
gulatora) gulatora) zadana predkosci  |zadana predkosci 0: btad
1: kierunek w prawo|1: kierunek w lewo |obrotowej obrotowe;j 1: start
1: stata predkos¢
obrotowa 1
17 0: stop (blokada re- |0: stop (blokada re- |0: otwarte 0: otwarte Btad zewnetrzny" Stata predkosc¢ obro-
gulatora) gulatora) 0: btad towa 1
1: kierunek w prawo|1: kierunek w lewo |4. zamkniete 0: otwarte 1: start Stata predko$é obro-
towa 2
0: otwarte 1: zamkniete Stata predkos¢ obro-
towa 3
1: zamkniete 1: zamkniete Stata predkos$¢ obro-
towa 4
18 0: stop (blokada re- |0: stop (blokada re- |0: otwarte 0: otwarte 0: rampa hamowa- |Stata predkos$c¢ obro-
gulatora) gulatora) nia 1 towa 1
1: kierunek w prawo|1: kierunek w lewo |4. zamkniete 0: otwarte 15 rampa hamowa-  |giaia predkosé obro-
nia 2 towa 2
0: otwarte 1: zamkniete Stata predkos¢ obro-
towa 3
1: zamkniete 1: zamkniete Stata predkosc¢ obro-
towa 4
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Parametry

Objasnienie parametrow

P1-15 |Wejscie binarne 1 |Wejscie binarne 2 (Wejscie binarne 3 (Wejscie Wejscie Uwagi / wartos¢
analogowe 1: analogowe 2: ustawiona wstep-
wejscie binarne 4 |wejscie binarne 5 |nie

19 0: stop (blokada re- |0: stop (blokada re- |0: otwarte 0: otwarte 0: wybrana wartos¢ |Stata predkosc obro-

gulatora) gulatora) zadana predkosci towa 1
1: kierunek w prawo|1: kierunek w lewo 1: zamkniete 0: otwarte obrotowej - Stata predkosé obro-
1: stata predko$¢ ob- |1qya 2
- rotowa 1, 4 —
0: otwarte 1: zamkniete Stata predkos¢ obro-
towa 3
1: zamknigte 1: zamkniete Stata predkos$¢ obro-
towa 4
20 0: stop (blokada re- |0: stop (blokada re- [Styk zwierny (NO) |Styk zwierny (NO) |0: wybrana warto$¢ |Zastosowanie do
gulatora) gulatora) W chwili zamkniecia|W chwili zamkniecia |zadana predkosci pracy z motopoten-
1: kierunek w prawo|1: kierunek w lewo |predkos¢ obrotowa [predkos¢ obrotowa |obrotowej cjometrem
zwigksza sig. zmniejsza sig. 1: stata predkos¢ ob-
rotowa 1
21 0: stop (blokada re- |0: stop (blokada re- |0: stop (blokada re- |Analog. 1, warto$¢  |0: wybrana warto$¢ |Funkcja aktywna
gulatora) gulatora) gulatora) zadana predkosci zadana predkosci przy P1-12 =0.
1: kierunek w prawo|1: start 1: kierunek w lewo |obrotowe;j obrotowej
(samopodtrzymuja- (samopodtrzymuja- 1: stata predkosc¢ ob-
cy) cy) rotowa 1
22 0: praca normalna |0: praca normalna |0: praca normalna |Warto$¢ zadana 0: praca normalna  |Tylko w potgczeniu
1: krzywka referen- |1: predkos$é ruchu |1: predko$¢ ruchu  [predkosci obrotowej |1: start ruchu refe- |z kartg enkode-
cyjna impulsowego + impulsowego — rencyjnego raLTX

23 0: praca normalna |0: wytgcznik kran-  |0: wytgcznik kran-  |Warto$¢ zadana 0: praca normalna  |Tylko w potgczeniu

1: krzywka referen- |cowy + cowy — predkosci obrotowej |1: start ruchu refe- |z kartg enkodera
cyjna 1: praca normalna |[1: praca normalna rencyjnego LTX

24 0: blokada regulato-|0: praca normalna |0: praca normalna |Warto$¢ zadana 0: praca normalna  |Tylko w potgczeniu

ra 1: predkos¢ ruchu  |1: predkos$é ruchu  |predkosci obrotowej |1: krzywka referen- |z kartg enkode-
1: odblokowanie impulsowego + impulsowego — cyjna raLTX
25 0: blokada regulato- |0: wytgcznik kran- |0: wylgcznik kran-  |Warto$¢ zadana 0: praca normalna  |Tylko w potgczeniu
ra cowy + cowy — predkosci obrotowej |[1: krzywka referen- |z kartg enkode-
1: odblokowanie 1: praca normalna |[1: praca normalna cyjna raLTX
26 0: stop (blokada re- |Bez funkc;ji Bez funkc;ji Warto$¢ zadana Wartos¢ zadana Tylko w potagczeniu

gulatora)
1: odblokowanie

predkosci obrotowe;j

predkosci obrotowe;j

z kartg enkode-
raLTX

1) Btad zewnetrzny zdefiniowany jest w parametrze P2-33.

WSKAZOWKA

jde

W przypadku uzywania TF/TH, KTY lub PT1000 ustawi¢ P2-33 na PTC-th, KTY lub
PT1000. Przestrzegac ponadto informacji dotyczacych podtgczania, podanych w roz-
dziale "Ochrona termiczna silnika TF, TH, KTY84, PT1000" (— & 32).
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Parametry
Objasnienie parametrow

9.2.2 Grupa parametréw 1: parametry specyficzne dla serwo (poziom 1)
P1-16: typ silnika

Ustawienie typu silnika:

Wartos¢ wy- Typ silnika Objasnienie
swietlana
In-Syn Silnik indukcyjny Ustawienie standardowe. Nie zmienia¢, jezeli nie pasujg inne mozliwosci wyboru.
W parametrze P4-01 wybrac¢ silnik indukcyjny albo z magnesami trwatymi.
Syn Nieokreslony serwo-  [Nieokreslony serwomotor. Podczas uruchamiania nalezy ustawi¢ parametry specjalne ser-
motor womotoru. W takim wypadku nalezy ustawi¢ parametr P4-01 na kontrole pracy synchronicz-
nej.
40M 2 230V /400 V Ustawione wstepnie silniki CMP.. produkcji SEW-EURODRIVE. W przypadku wybrania jed-
40M 4 CMP40M nego z tych typow silnikow wszystkie parametry specyficzne dla silnika zostang ustawione
40M 2b 230V /400 V automatycznie. Reakcja w przypadku przecigzenia ustawiona jest na 200% przez 60 s

40M4b  |CMP40M z hamulcem | 250% przez 2s. o N , ,

Zawarte sg tylko dane silnikébw CMP.. klasy predkosci obrotowej 4500 1/min z enkode-
50S 2 230V /400V rem AKOH.

50S 4 CMP50S Nalezy przestrzegaé Smart-Servo-Package.

508 2b 230V /400V

508 4b CMP50S z hamulcem

50M 2 230V /400V
50M 4 CMP50M

50M 2b 230V /400V
50M 4b CMP50M z hamulcem

50L 2 230V /400V
50L 4 CMP50L

50L 2b 230V /400V
50L 4b CMP50L z hamulcem

63S 2 230V /400V
63S 4 CMP63S

63S 2b 230V /400V
63S 4b CMP63S z hamulcem

63M 2 230V /400V
63M 4 CMP63M

63M 2b 230V /400V
63M 4b CMP63M z hamulcem

63L 2 230V /400V
63L 4 CMPG3L

63L 2b 230V /400V
63L 4b CMP63L z hamulcem

71S 2 230 V/400V
7184 CMP71S

71S 2b 230V /400 V
71S 4b CMP71S z hamulcem

71M 2 230V /400V
71IM 4 CMP71M

71M 2b 230V /400V
71M 4b CMP71M z hamulcem

71L 2 230V /400V
71L 4 CMP71L

71L 2b 230V /400V
71L 4b CMP71L z hamulcem

gf-2 MGF..2-DSM W przypadku wybrania MGF..-DSM graniczny moment obrotowy zostaje ustawiony automa-
gf-4 MGF..4-DSM tycznie w parametrze P4-07 na 200%. Wartos¢ te nalezy odpowiednio dopasowac, stosow-
nie do przetozenia przektadni, na podstawie dokumentu "Dodatek do instrukcji obstugi, jed-
gf-4Ht MGF..4 / XT-DSM nostka napgdowa MGF..-DSM podtaczona do falownika LTP-B".

Wszystkie konieczne dane silnika zostang ustawione automatycznie.

Za pomocg tego parametru mozna wybra¢ ustawione wstepnie silniki (CMP.. i MGF..-
DSM). Parametr ten jest ustawiany automatycznie, jezeli za posrednictwem karty en-
kodera LTX wczytane zostang informacje o enkoderze HIPERFACE®.
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P1-17:

P1-18:

P1-19:

P1-20:

P1-21:

P1-22:

Parametry
Objasnienie parametrow

W przypadku podigczenia silnika z magnesami trwatymi i pracy z falownikiem nie trze-
ba zmienia¢ parametru P7-16. W takim przypadku typ silnika okreslony jest w parame-
trze P4-01 (wymagana procedura "Auto-Tune").

Parametr ten jest dostepny w przypadku nastepujgcych falownikow:

IP20 IP66

* 230 V:0,75-5,5kW + 230 V: 0,75 -4 kW
* 400V:0,75-11 kW * 400V:0,75-7,5kW

wyboér funkcji modutu serwo
Zakres ustawien: 0 —1 -8

Okresla funkcje modutu serwo we/wy. Patrz rozdziat "P1-17 Wybdr funkcji modutu ser-
wo" w dodatku do instrukcji obstugi MOVITRAC® LTX.

Stosowac tylko w potgczeniu z kartg enkodera LTX.

wybér termistora silnika
+ 0: zablokowany
« 1:KTY

Jezeli silnik wybrany jest za pomocg parametru P71-16, parametr ten zmienia sie na 1.
Mozliwe tylko w potgczeniu z modutem serwo LTX.

Stosowac tylko w potgczeniu z kartg enkodera LTX.

adres falownika
Zakres ustawien: 0 — 1 - 63

Parametr stanowigcy lustrzane odbicie P5-07. Zmiana parametru P7-19 oddziatuje
bezposrednio na P5-01.

Stosowac tylko w potgczeniu z kartg enkodera LTX.

predkosé transmisji SBus
Zakres ustawien: 125, 250, 500, 1000 kBd

Parametr ten stanowi lustrzane odbicie parametru P5-02. Zmiana parametru P7-20
oddziatuje bezposrednio na P5-02.

Stosowac tylko w potgczeniu z kartg enkodera LTX.

sztywnos¢é
Zakres ustawien: 0,50 — 1,00 — 2,00

Do stosowania tylko z modutem enkodera LTX. W otwartej petli regulacji stosowaé za-
wsze P7-10.

Stosowac tylko w potgczeniu z kartg enkodera LTX.

wspotczynnik bezwladnosci do obciazenia silnika
Zakres ustawien: 0,0 — 1,0 — 30,0

W tym parametrze wpisuje sie wspotczynnik bezwladnosci, jaki wystepuje pomiedzy
silnikiem a podigczonym obcigzeniem. W normalnym przypadku wartos¢ ta moze po-
zostac jako warto$¢ standardowa "1,0". Wspodtczynnik bezwtadnosci wykorzystywany
jest przez algorytm regulacji falownika jako wartos¢ wysterowania wstepnego silnikéw
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CMP../silnikbw synchronicznych z parametru P7-16, aby ustawi¢ optymalny moment
obrotowy / optymalny prad do przyspieszenia obcigzenia. W zwigzku z tym doktadne
ustawienie wspotczynnika bezwtadnosci poprawia reakcje i dynamike systemu.
W przypadku zamknietej petli regulacji wartos¢ te oblicza sie nastepujaco:
J
P1-22 =tzew
sil
9007202712688907

Jezeli ta wartos$c jest nieznana, nalezy jg pozostawié jako "1,0".

Stosowac tylko w potaczeniu z kartg enkodera LTX.

9.2.3 Grupa parametréw 2: rozszerzona parametryzacja (poziom 2)

P2-01 - P2-08

Jezeli parametr P7-10 jest ustawiony na ,0”, to kazdy z parametréw od P2-07 do
P2-08 mozna zmienia¢ w krokach co 0,1 Hz.

Jezeli parametr P1-10 # O , to parametry P2-01 do P2-08 mozna zmienia¢ w nastepu-
jacych krokach, gdy:

* P1-09 <100 Hz — co 1 (1/min)

+ 100 Hz < P1-09 < 200 Hz — co 2 (1/min)

*+ P1-09>200 Hz — co 4 (1/min).

Mozna ustawiaé réwniez ujemne predkos$ci obrotowe albo czestotliwosci.

P2-01: stata predkos¢ obrotowa 1

Zakres ustawien: -P71-01 — 5,0 Hz — P1-01
Wykorzystywany jest réwniez jako predkos¢ obrotowa ruchu impulsowego.

P2-02: stata predkos¢ obrotowa 2

Zakres ustawien: -P71-01 — 10,0 Hz — P1-01

P2-03: stata predkos¢ obrotowa 3

Zakres ustawien: -P1-01 — 25,0 Hz — P1-01

P2-04: stata predkos¢ obrotowa 4

Zakres ustawien: -P71-01 — 50,0 Hz — P1-01

P2-05: stata predkos¢ obrotowa 5

Zakres ustawien: -P71-01 — 0,0 Hz — P1-01

Parametr ten wykorzystywany jest rowniez jako predko$¢ obrotowa ruchu referencyj-
nego.
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P2-06: stata predkos¢ obrotowa 6

Zakres ustawien:

Parametry
Objasnienie parametrow

-P1-01-0,0 Hz - P1-01

Parametr ten wykorzystywany jest rowniez jako predkos$¢ obrotowa ruchu referencyj-

nego.

P2-07: stata predkos¢ obrotowa 7

Zakres ustawien:

-P1-01-0,0 Hz - P1-01

Zastosowanie — jako predko$¢ obrotowa zwolnienia hamulca w trybie podnoszenia.

P2-08: stata predkos¢ obrotowa 8

Zakres ustawien:

-P1-01-0,0 Hz - P1-01

Zastosowanie — jako predkos¢ obrotowa wigczenia hamulca w trybie podnoszenia.

P2-09: czestotliwos¢é pomijana

Zakres ustawien:

P1-02 - P1-01

Srodek pasma pomijanego i jego szerokosé sg wartosciami bezwzglednymi i w chwili
aktywacji automatycznie oddziatujg na dodatnie i ujemne wartosci zadane. Funkcje
wylgcza sie przez ustawienie szerokosci pasma pomijanego na 0.

Pominiete pasmo czestotliwosci jest wykorzystywane w przypadku wyjscia poza gérng
albo dolng wartosé graniczng z ustawionymi w parametrach P71-03 i P1-04 czasami

ramp.
A Wyj&ciowa predko&t obrotowa
P2-09  ||--eeeeeees . i P2-10 B
""""" Wartoéé Rampy Wartosé
zadana n zadana
.,4.>
— > (wejscie (wyjscie
Wartoé¢ zadana n integratora) integratora)

dodatnia i ujemna

9007202718207243

P2-10: pasmo czestotliwosci pomijanych

Zakres ustawien:

P2-11: P2-13: wyjscia analogowe

0,0 Hz — P1-01

Tryb wyjsé binarnych: 0 V /24 V

Ustawie- |Funkcja Objasnienie

nie

0 Falownik odblokowany Logiczne 1, gdy falownik jest odblokowany (pracuje).

1 Falownik dziata prawidtowo (cyfrowe) |Logiczne 1, gdy w falowniku nie wystepuja btedy.

2 Silnik pracuje z zadang predkoscig ob- |Logiczne 1, gdy predkos¢ obrotowa silnika odpowiada wartosci zadane;.
rotowg (cyfrowe)

3 Predkos¢ obrotowa silnika > 0 (cyfro- |Logiczne 1, gdy silnik pracuje z predkoscia obrotowg > 0.

we)
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Parametry
Objasnienie parametrow

Ustawie-
nie

Funkcja

Objasnienie

4

Predkos¢ obrotowa silnika = wartosci
granicznej (cyfrowe)

Prad silnika = wartosci granicznej (cy-
frowe)

Moment obrotowy silnika = wartosci
granicznej (cyfrowe)

Wejscie analogowe 2 > wartosci gra-
nicznej (cyfrowe)

Wyjscie binarne odblokowane za pomocg poziomu z "goérnej granicy przekaznika
uzytkownika / wyjscia analogowego" i "dolnej granicy przekaznika uzytkownika / wyj-
$cia analogowego".

13

Sie¢ przemystowa / SBus (cyfrowe)

Wartos¢ wyjscia cyfrowego sterowana za posrednictwem SBus, jesli P1-12 = 5 (war-
to$¢ 1 odpowiada 24 V, wszystkie pozostate wartosci odpowiadajg 0 V)

Tryb wyjs¢ analogowych: 0 —10 V albo 0 /4 — 20 mA

Ustawie-
nie

Funkcja

Objasnienie

8

Predkos¢ obrotowa silnika (analogowe)

Amplituda sygnatu wyjscia analogowego pokazuje predkos¢ obrotows silnika. Skalo-
wanie siega od 0 do gérnej granicznej predkosci obrotowej, ustalonej w parame-
trze P1-01.

Prad silnika (analogowe)

Moment silnika (analogowe)

Amplituda sygnatu wyjscia analogowego pokazuje prad wyjsciowy falownika (mo-
ment obrotowy). Skalowanie siega od 0 do 200% prgdu znamionowego silnika, usta-
lonego w parametrze P71-08.

1"

Moc silnika (analogowe)

Amplituda sygnatu wyjscia analogowego pokazuje pozorng moc wyj$ciowg falowni-
ka. Skalowanie siega od 0 do 200% mocy znamionowej falownika.

12

Sie¢ przemystowa / SBus (analogowe)

Warto$¢ na wyjsciu analogowym sterowana przez SBus, gdy P7-12 = 5 albo 8.

P2-11: wyjscie analogowe 1, wybér funkcji

P2-12: format wyj$cia analogowego 1

Zakres ustawien: 0 —8 — 13
Patrz tabela "P2-11: P2-13: wyjscia analogowe" (— B 135).

+ 0:0-10V
+ 1:10-0V
+ 22.0-20mA
+ 3:20-0mA
e 4:4-20mA
+ 5:20-4mA

P2-13: wyjscie analogowe 2, wybér funkcji

P2-14: format wyj$cia analogowego 2

Zakres ustawien: 0 —9 - 13
Patrz tabela "P2-11 - P2-14" (— B 135).

+ 0:0-10V
« 1:10-0V
+ 2:.0-20mA
+ 3:20-0mA

e 4:4-20mA
e 5:20-4mA
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Parametry
Objasnienie parametrow

P2-15 — P2-20: wyjscia przekaznikowe
Funkcje wyjscia przekaznikowego mozna wybra¢ zgodnie z ponizszg tabela. Jezeli
sterowanie przekaznikiem odbywa sie zaleznie od wartosci granicznej, reaguje on w
nastepujgcy sposob:
Przekaznik
,,,,,,,,, _ zamknigty
Y A
Przekaznik |
otwarty %
Dolna granica Gorna granica
9007211969771275

Ustawie- |Funkcja Objasnienie

nia

0 Falownik odblokowany Styki przekaznika zwarte, gdy falownik jest odblokowany.

1 Falownik dziata prawidtowo (cyfrowe) = brak bte-  [Styki przekaznika zwarte, gdy falownik dziata prawidtowo (bez btedow).

déw

2 Silnik pracuje z zadang predkoscig obrotowg (cy- |Styki przekaznika zwarte, gdy czestotliwos¢ wyjsciowa = czestotliwosci

frowe) zadanej 0,1 Hz.

3 Predkos$¢ obrotowa silnika = 0 (cyfrowe) Styki przekaznika zwarte, gdy czestotliwos$¢ wyjsciowa jest wieksza od
"czestotliwosci zerowej" (0,3% czestotliwosci granicznej).

4 Predkos$¢ obrotowa silnika = wartos$ci granicznej Styki przekaznika zwarte, gdy czestotliwos¢ wyjsciowa jest wieksza od

(cyfrowe) wartosci ustawionej w parametrze "gérna granica przekaznika uzytkow-
nika". Styki przekaznika rozwarte, gdy wartos¢ jest nizsza od "dolne;j
granicy przekaznika uzytkownika".

5 Prad silnika = wartosci granicznej (cyfrowe) Styki przekaznika zwarte, gdy prad silnika / moment obrotowy silnika

6 Moment obrotowy silnika 2 wartosci granicznej (cy- €St Wiekszy od wartosci ustawionej w parametrze "gorna granica prze-

frowe) kaznika uzytkownika". Styki przekaznika rozwarte, gdy wartosc jest niz-
sza od "dolnej granicy przekaznika uzytkownika".

7 Wejscie analogowe 2 = wartosci granicznej (cyfro- [Styki przekaznika zwarte, gdy warto$¢ drugiego wejscia analogowego

we) jest wieksza od wartosci ustawionej w parametrze "goérna granica prze-
kaznika uzytkownika". Styki przekaznika rozwarte, gdy wartos¢ jest niz-
sza od "dolnej granicy przekaznika uzytkownika".

8 Dzwignica (tylko dla P2-18) Parametr ten jest wyswietlany, gdy P4-12, funkcja podnoszenia, jest
ustawiony na 1. Falownik steruje teraz stykiem przekaznikowym dla try-
bu podnoszenia. (Warto$¢ niezmienna przy P4-12 = 1).

9 Status STO Styki przekaznika rozwarte, gdy obwdéd STO jest otwarty (wskazanie
"Inhibit" na falowniku).

10 Btad PID = wartosci granicznej Jezeli btad regulacyjny jest wiekszy od "gérnej granicy przekaznika
uzytkownika", to wyjscie przekaznika jest zamkniete. Jezeli btgd regu-
lacyjny jest mniejszy od "dolnej granicy przekaznika uzytkownika", to
wyjscie przekaznika jest otwarte. Styki przekaznika rozwierajg sie row-
niez w przypadku ujemnych btedéw regulacyjnych.

119 Naped po referencji Jezeli modut serwo LTX jest podigczony, a falownik jest po referenciji,

styk wyjscia przekaznika jest zwarty. Opcja ta jest dostepna tylko dla
nastepujacych falownikéw:

* 230V:0,75-5,5 kW

* 400V:0,75-11 kW

* 575V:0,75-15kW

1) Tylko w potgczeniu z LTX.

P2-15: wyjscie przekaznika uzytkownika 1, wybor funkcji

Zakres ustawien: 0 —1 — 11

Patrz tabela "P2-15 — P2-20:

wyjscia przekaznika" (— B 137).
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Parametry
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P2-16: gérna granica przekaznika uzytkownika 1: wyjscie analogowe 1
Zakres ustawien: 0,0 — 100,0 — 200,0%

P2-17: dolna granica przekaznika uzytkownika 1: wyjscie analogowe 1
Zakres ustawien: 0,0% — P2-16%

P2-18: wyjscie przekaznika uzytkownika 2, wybor funkcji
Zakres ustawien: 0 — 3 — 11
Patrz tabela "P2-15 — P2-20: wyj$cia przekaznika" (— B 137).

P2-19: gorna granica przekaznika uzytkownika 2: wyjscie analogowe 2
Zakres ustawien: 0,0 — 100,0 — 200,0%

P2-20: dolna granica przekaznika uzytkownika 2: wyjscie analogowe 2
Zakres ustawien: 0,0% — P2-19%

P2-21: P2-22: skalowanie wyswietlania

Za pomocg parametru P2-21 uzytkownik moze skalowa¢ dane z wybranego zrédta,
aby uzyska¢ wartos¢ wyswietlang, lepiej odpowiadajgcg sterowanemu procesowi.
Warto$¢ zrédtowa stosowana do obliczenia skalowania okreslona jest w parametrze
P2-22.

Jezeli P2-21 # 0, to skalowana warto$¢ wyswietlana jest na wyswietlaczu dodatkowo,
oprécz predkosci obrotowej, pradu i mocy silnika. Nacisniecie przycisku "Nawigacja"
powoduje przetgczanie wskazah miedzy wartosciami w czasie rzeczywistym. Mata li-
tera "c" po lewej stronie wyswietlacza oznacza, ze wyswietlana jest wartos¢ skalowa-
na. Wyswietlana wartos¢ skalowana obliczana jest wedtug nastepujgcego wzoru:

WysSwietlana wartos¢ skalowana = P2-21 x zrédto skalowania

P2-21: wspotczynnik skalowania wyswietlania
Zakres ustawien: -30,000 — 0,000 — 30,000

Stuzy razem z CCU albo Multimotion réwniez jako wspotczynnik do zmiany kierunku
obrotéw. W przypadku wartosci ujemnej zadana predko$¢ obrotowa interpretowana
jest z przeciwnym znakiem. Po przestawieniu konieczne jest ponowne uruchomie-
nie CCU.

P2-22: zrédto skalowania wyswietlania
* 0: Zrédtem skalowania sg informacje o predkos$ci obrotowej silnika.
» 1: zrodtem skalowania sg informacje o pradzie silnika.

» 2: zrédtem skalowania jest wartos¢ drugiego wejscia analogowego. W takim przy-
padku wartosci wejsciowe mieszczg sie w zakresie od 0 do 4096.

P2-23: czas trzymania z zerowga predkoscia obrotowa
Zakres ustawien: 0,0-0,2-60,0 s

Za pomoca tego parametru mozna ustawi¢ pozostawanie silnika przez okreslony czas
po otrzymaniu polecenia zatrzymania i hamowaniu do zatrzymania sie z zerowg pred-
koscig obrotowg (0 Hz) przed jego catkowitym wytgczeniem.
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Jezeli P2-23 = 0, wyjscie falownika zostanie wylgczone natychmiast, gdy tylko pred-
kos¢ obrotowa spadnie do zera.

Jezeli P2-23 # 0, wéwczas silnik utrzyma przez pewien czas (okreslony w parametrze
P2-23 w sekundach) zerowg predkos¢ obrotowg przed wytgczeniem wyjscia falowni-
ka. W normalnym przypadku funkcje te stosuje sie razem z funkcjg wyjscia przekazni-
ka w taki sposdb, ze falownik wysyta sygnat sterujacy przekaznikiem przed zabloko-
waniem wyjscia falownika.

P2-24: czestotliwos¢ przetaczania PWM
Zakres ustawien: 2 — 16 kHz (zaleznie od mocy znamionowej falownika)

Ustawienie czestotliwosci przetagczania modulowanej szerokoscig impulséw. Wyzsza
czestotliwos¢ przetgczania oznacza mniejsze natezenie hatasu wywotywanego przez
silnik, ale tez wyzsze straty w uktadzie wyjsciowym. Maksymalna czestotliwos¢ przetg-
czania zalezy od mocy falownika.

Falownik zmniejsza czestotliwos¢ przetgczania automatycznie przy bardzo wysokiej
temperaturze elementu chtodzgcego.

P2-25: druga rampa hamowania, rampa szybkiego zatrzymania
Zakres ustawien:
W odniesieniu do falownikow:

IP20 IP66
+ 230V:0,75-5,5kW + 230V:0,75-4 kW
+ 400V:0,75-11 kW + 400V:0,75-7,5 kW
« 575V:0,75-15kW « 575V:0,75-11 kW
Coast (powolne wyhamowanie) - Coast (powolne wyhamowanie) -
0,01 -2,0-600s 0,01 -2,0-600s

W odniesieniu do falownikow:

IP20 IP66
« 230V:7,5-75kW « 230V:55-75kW
* 400V:15-160 kW * 400V:11-160 kW
« 575V:18,5-110 kW « 575V:15-110 kW
Coast (powolne wyhamowanie) -— Coast (powolne wyhamowanie) -—
0,1-2,0-6000s 0,1-2,0-6000s

Czas 2. rampy hamowania, rampy szybkiego zatrzymania. Wywotywany automatycz-
nie w przypadku awarii zasilania, gdy P2-38 = 2.

Moze by¢ wywotany réwniez przez wejscia binarne, zaleznie od innych ustawien para-
metréw. W przypadku ustawienia wartosci "0" silnik zostanie wyhamowany najszyb-
ciej, jak to mozliwe, bez wystgpienia btedu stanu nadnapieciowego.
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P2-26: odblokowanie funkcji chwytania

Podczas aktywaciji silnik uruchamia sie od odczytanej predkosci obrotowej wirnika.
Krotka zwtoka mozliwa jest w przypadku, gdy wirnik nie obraca sie. Mozliwe tylko wte-
dy, gdy P4-01 = 0 albo 2. Jezeli silnik obraca sie z predkoscig obrotowg przeciwng do
odblokowanej przez falownik, silnik zostaje przytrzymany, wyhamowany do zerowej
predkosci obrotowej i przyspieszony w przeciwnym kierunku.

+ 0: nieaktywny
+ 1: aktywny

P2-27: tryb czuwania
Zakres ustawien: 0,0 — 250 s

Jezeli parametr P2-27 > 0, falownik przechodzi do trybu czuwania (wyjscie zablokowa-
ne), gdy minimalna predkos¢ obrotowa utrzymywana jest poza przedziatem czasowym
okreslonym w parametrze P2-27. Gdy P2-23 > 0 albo P4-12 = 1, funkcja ta jest nieak-
tywna.

P2-28: P2-29: parametr nadrzedny/podrzedny (master/slave)

Falownik uzywa parametru P2-28: P2-29 do skalowania zadanej predkosci obrotowej,
ktérej warto$¢ otrzymat z urzadzenia nadrzednego (master) sieci.

Funkcja ta nadaje sie szczegodlnie dobrze do aplikacji, w ktérych wszystkie silniki po-
winny pracowac w jednej sieci synchronicznie, ale z réznymi predkosciami obrotowy-
mi, wynikajgcymi ze statego wspotczynnika skalowania.

Jezeli np. w silniku podrzednym (slave) P2-29 = 80% i P2-28 = 1, a silnik nadrzedny
(master) sieci pracuje z czestotliwoscig 50 Hz, to silnik podrzedny pracuje po odbloko-
waniu z czestotliwoscig 40 Hz.

P2-28: skalowanie predkosci obrotowej slave
+ 0: nieaktywny
* 1:rzeczywista predkos¢ obrotowa = cyfrowa predkos¢ obrotowa x P2-29

* 2:rzeczywista predkos$¢ obrotowa = (cyfrowa predkos¢ obrotowa x P2-29) + refe-
rencja wejscia analogowego 1

» 3: rzeczywista predkos¢ obrotowa = cyfrowa predkos¢ obrotowa x P2-29 x refe-
rencja wejscia analogowego 1

P2-29: wspolczynnik skalowania predkosci obrotowej slave
Zakres ustawien: -500 — 100 — 500%

P2-30 — P2-35: wejscia analogowe

Za pomocg tych parametréw uzytkownik moze dopasowac wejscia analogowe 1i 2 do
formatu sygnatu wystepujgcego na zaciskach sterujgcych wejs¢ analogowych. Przy
ustawieniu 0 — 10 V wszystkie ujemne wartosci napiecia wejsciowego powodujg zero-
wg predkos¢ obrotowa. Przy ustawieniu -10 — 10 V wszystkie ujemne wartosci
napiecia wejsciowego powodujg ujemng predkosé obrotowg, proporcjonalng do wyso-
kosci napiecia wejsciowego.

P2-30: format wejscia analogowego 1
* 0:0-10V/unipolarny zakres napie¢
* 1:10 -0V /unipolarny zakres napiec
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:-10 — 10 V / bipolarny zakres napie¢
: 0 — 20 mA / wejscie prgdowe
: t4 — 20 mA / wejscie prgdowe
:r4 — 20 mA / wejscie pradowe

L]
o O b~ W N

: 120 — 4 mA / wejscie prgdowe
* 7:r20 — 4 mA / wejscie prgdowe

Litera "t.." informuje o tym, ze falownik wylgczy sie, jesli sygnat zostanie wytgczony
przy odblokowanym falowniku. t4 — 20 mA, t20 — 4 mA

Litera "r.." oznacza, ze falownik dgzy wzdtuz rampy do predkosci obrotowej P1-02, je-
Sli sygnat zostanie wytgczony przy odblokowanym falowniku. r4 — 20 mA, r20 — 4 mA

P2-31: skalowanie wejscia analogowego 1
Zakres ustawien: 0 — 100 — 500%

A
100%
$\°
(\? o\
n ,\QQ
~ 7
) N
o s
Q Q"L
N7
[e]
5 50%
i 0]0
o N
AZ
>
0% >
0% 50% 100%

Wejécie analogowe
9007206625474443

P2-32: przesuniecie wejscia analogowego 1
Zakres ustawien: -500 — 0 — 500%
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Okresla przesuniecie jako procent catego zakresu wejsciowego, zastosowany do ana-
logowego sygnatu wejsciowego.

100% -

50% -

Wejscie

0,
0% analogowe

Predkosé

-50%

-100%

18014401443356939

P2-33: format wejscia analogowego 2 / ochrona silnika
. : 0 —10 V / unipolarne wejscie napieciowe
. : 10 — 0 V / unipolarne wejscie napieciowe

: PTC-th / wejscie termistorowe
: 0 — 20 mA / wejscie pradowe

0
1
2
3

*  4:14 — 20 mA / wejscie pradowe
5:r4 — 20 mA / wejscie pragdowe
6: 120 — 4 mA / wejscie prgdowe
7: 120 — 4 mA / wejscie prgdowe

+ 8: ty-b czujnik temperatury silnika KTY84, zadziatanie przy 120°C, reset przy

100°C

* 9! ty-F czujnik temperatury silnika KTY84, zadziatanie przy 155°C, reset przy
125°C

* 10: ty-H czujnik temperatury silnika KTY84, zadziatanie przy 180°C, reset przy
160°C

* 11: Pt-b czujnik temperatury silnika PT1000, zadziatanie przy 120°C, reset przy
100°C

* 12: Pt-F czujnik temperatury silnika PT1000, zadziatanie przy 155°C, reset przy
125°C

* 13: Pt-H czujnik temperatury silnika PT1000, zadziatanie przy 180°C, reset przy
160°C

Litera "t.." oznacza, ze falownik wylgczy sie, gdy sygnat zostanie wytgczony przy od-
blokowanym falowniku.
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Litera "r.." oznacza, ze falownik dgzy wzdtuz rampy do predkosci obrotowej P7-02 po
wylgczeniu sygnatu przy odblokowanym falowniku.

P2-34: skalowanie wejscia analogowego 2
Zakres ustawien: 0 — 100 — 500%

P2-35: przesunigcie wejscia analogowego 2
Zakres ustawien: -500 — 0 — 500%

Okresla przesuniecie jako procent catego zakresu wejsciowego, zastosowany do ana-
logowego sygnatu wejsciowego.

P2-36: wybor trybu rozruchowego

Wybranie trybu rozruchowego okresla reakcje falownika wzgledem odblokowujgcego
wejscia binarnego i konfiguruje réwniez automatyczng funkcje restartu.

Wybor:
- Edge-r
- Auto-0 — Auto-5
Edge-r » Edge-r: po wigczeniu albo po zresetowaniu (resecie) falownik nie wigczy sie auto-

matycznie, jesli wejscie binarne 1 pozostanie zamkniete. Po wtgczeniu albo zrese-
towaniu wejscie musi by¢ zamkniete, aby uruchomic falownik.

Auto-0

A OSTRZEZENIE

W przypadku ustawienia "Auto-0" i przy ustawionym sygnale odblokowania istnieje
niebezpieczenstwo samoczynnego uruchomienia napedu po potwierdzeniu komuni-
katu o bledzie (resecie) albo po wigczeniu (napiecie wt.).

Smier¢, powazne obrazenia ciata i szkody materialne.

+ Jezeli w przypadku usuwania usterki samoczynny rozruch napedzanej maszyny
jest niedopuszczalny ze wzgledu na bezpieczenstwo, to przed rozpoczeciem
usuwania usterki nalezy odtgczy¢ urzadzenie od sieci.

+ Pamietac, ze po kazdym resecie — zaleznie od ustawienia — naped moze urucho-
mic sie samoczynnie.

» Unika¢ niezamierzonego rozruchu, np. aktywujgc STO.

» Auto-0: Po wigczeniu albo po zresetowaniu (resecie) i przy ustawionym sygnale
odblokowania falownik wigczy sie automatycznie, jesli wejscie binarne 1 pozosta-
nie zamkniete.
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Auto-1 — Auto-5

4 OSTRZEZENIE

W przypadku ustawienia "Auto-1 — Auto-5" i przy ustawionym sygnale odblokowania
istnieje niebezpieczenstwo samoczynnego uruchomienia sie napedu po usunieciu
przyczyny usterki albo po wigczeniu (napiecie wt.), poniewaz falownik prébuje 1-5

razy automatycznie potwierdzi¢ btad.

Smier¢, powazne obrazenia ciata i szkody materialne

Jezeli w przypadku usuwania usterki samoczynny rozruch napedzanej maszyny
jest niedopuszczalny ze wzgledu na bezpieczenstwo, to przed rozpoczeciem
usuwania usterki nalezy odtgczy¢ urzadzenie od sieci.

Pamietaé, ze po kazdym resecie — zaleznie od ustawienia — naped moze urucho-
mi¢ sie samoczynnie.

Unika¢ niezamierzonego rozruchu, np. aktywujgc STO.

Auto-1 - Auto-5: Po wytaczeniu z powodu biedu (Trip) falownik podejmuje maks.
5 proéb (co 20 s) w celu ponownego uruchomienia. Dlugos¢ przerw jest zdefiniowa-
na w parametrze P6-03. Liczba prob ponownego uruchomienia jest zliczana. Jeze-
li falownik nie uruchomi sie podczas ostatniej proby, przechodzi do stanu biedu
i zZada od uzytkownika recznego potwierdzenia btedu. Reset powoduje wyzerowa-
nie licznika.

P2-37: klawiatura, ponowne uruchomienie, predkos¢ obrotowa

Parametr jest aktywny tylko wtedy, gdy P1-712 ="1" albo "2".

0: minimalna predkosc¢ obrotowa. Po zatrzymaniu albo restarcie silnik pracuje po-
czatkowo z minimalng predkoscig obrotowg P71-02.

1: ostatnia predkos¢ obrotowa. Po zatrzymaniu albo ponownym uruchomieniu fa-
lownik wraca do wartosci nastawionej z klawiatury przed zatrzymaniem.

2: aktualna predkosc¢ obrotowa. Jesli w falowniku skonfigurowanych jest kilka war-
tosci odniesienia dla predkosci obrotowej, z reguty jest to sterowanie reczne/auto-
matyczne lub tez sterowanie lokalne/decentralne, to w chwili przetgczenia trybu
klawiatury przez wejscie binarne falownik bedzie nadal dziata¢ z ostatnig roboczag
predkoscig obrotows.

3: stata predkos¢ obrotowa 8. Po zatrzymaniu albo ponownym uruchomieniu fa-
lownik pracuje zawsze ze statg predkoscig obrotowg 8 (P2-08).

4: minimalna predkos¢ obrotowa (tryb zaciskow). Po zatrzymaniu albo ponownym
uruchomieniu falownik pracuje stale z minimalng predkoscig obrotowg P71-02.

5: ostatnia predkos¢ obrotowa (tryb zaciskéw). Po zatrzymaniu albo ponownym
uruchomieniu falownik wraca do ostatniej wartosci ustawionej przed zatrzyma-
niem.

6: aktualna predkos¢ obrotowa (tryb zaciskéw). Jesli w falowniku skonfigurowa-
nych jest kilka wartosci odniesienia dla predkosci obrotowej, z reguty jest to stero-
wanie reczne/automatyczne lub tez sterowanie lokalne/decentralne, to w chwili
przetgczenia trybu klawiatury przez wejscie binarne falownik bedzie nadal dziataé
z ostatnig roboczg predkoscig obrotowa.

7: stata predkos¢ obrotowa 8 (tryb zaciskéw). Po zatrzymaniu albo ponownym uru-
chomieniu falownik pracuje zawsze ze statg predkoscig obrotowg 8 (P2-08).

Opcja 4 — 7 "Praca z zaciskiem" obowigzuje dla wszystkich trybéw pracy.
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P2-38: awaria zasilania, regulacja zatrzymania

Zachowanie regulacyjne falownika jako reakcja na awarie sieci przy odblokowanym
falowniku.

+ 0: falownik prébuje utrzymacé prace, odzyskujac energie z silnika pracujgcego pod
obcigzeniem. Jezeli awaria zasilania trwa krétko, a odzyskano wystarczajgco duzo
energii (przed wytgczeniem elektroniki sterujgcej), falownik uruchomi sie ponow-
nie, natychmiast po przywrdceniu napiecia sieciowego.

» 1: falownik blokuje natychmiast wyjscie do silnika, co powoduje powolne wyhamo-
wanie albo dobieg obcigzenia. W przypadku stosowania tego ustawienia do obcig-
zeh o duzej bezwladnosci, nalezy w razie potrzeby uaktywni¢ funkcje chwyta-
nia (P2-26).

» 2: falownik zatrzymuje sie wzdtuz rampy szybkiego zatrzymania, ustawionej w pa-
rametrze P2-25.

+ 3: zasilanie magistrali DC, gdy falownik jest zasilany bezposrednio przez zaciski
DC+ i DC, mozna za pomocg tej funkcji dezaktywowaé wykrywanie awarii zasila-
nia.

P2-39: blokada parametrow
Przy aktywnej blokadzie nie mozna zmienia¢ parametrow (wyswietla sie "L").
+ 0: nieaktywny
+ 1. aktywny

P2-40: definicja kodu rozszerzonego dostepu do parametrow
Zakres ustawien: 0 — 101 — 9999

Dostep do menu rozszerzonego (grupy parametréow 2, 3, 4, 5) mozliwy jest tylko wte-
dy, gdy wartos¢ wprowadzona w parametrze P7-14 odpowiada wartosci zapisane;j
w P2-40. W ten sposéb uzytkownik moze zmieni¢ kod standardowy ,101” na dowolny.

9.24 Grupa parametréow 3: regulator PID (poziom 2)

P3-01: wzmocnienie proporcjonalne PID
Zakres ustawien: 0,0 — 1,0 — 30,0

Regulator PID, wzmocnienie proporcjonalne. Wyzsze wartoSci powodujg wiekszg
zmiane czestotliwosci wyjsciowej falownika jako reakcje na mate zmiany sygnatu
zwrotnego. Zbyt wysoka wartos¢ moze spowodowac niestabilnosc.

P3-02: catkujaca stata czasowa PID
Zakres ustawien: 0,0-1,0-30,0 s

Regulator PID, czas catkowania. Wyzsze wartosci powodujg sttumiong reakcje dla
systemow, w ktorych caty proces reaguje powoli.

P3-03: rézniczkujaca stata czasowa PID

Zakres ustawien: 0,00 — 1,00 s
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P3-04: tryb pracy PID

* 0: tryb bezposredni — predkos¢ obrotowa silnika maleje wraz ze wzrostem sygna-
tu zwrotnego.

* 1: tryb inwersyjny — predko$¢ obrotowa silnika wzrasta wraz ze wzrostem sygnatu
zwrotnego.

P3-05: wybor odniesienia PID
Wybér zrédta odniesienia PID / warto$ci zadane;j.

+ 0: stale odniesienie wartosci zadanej (P3-06) wzgl. P3-06, P3-14 - P3-16 (zalez-
nie od ustawienia regulatora PID).

* 1: wejscie analogowe 1
+ 2: wejscie analogowe 2

+ 3! odniesienie PID z sieci przemystowej, patrz "P5-09 — P5-11: definicja
wejsciowych danych procesowych sieci przemystowej (PAx)" (— B 156).

P3-06: PID, stale odniesienie wartosci zadanej 1
Zakres ustawien: 0,0 — 100,0%
Ustawia zadane odniesienie cyfrowe PID / warto$¢ zadana.

P3-07: gérna wartos¢ graniczna regulatora PID
Zakres ustawien: P3-08 — 100,0%

Wyjscie gérnej wartosci granicznej regulatora PID. Parametr ten okre$la maksymalng
wartos¢ wyjsciowg regulatora PID. Gérng warto$¢ graniczng oblicza sie nastepujgco:

Goérna wartos¢ graniczna = P3-07 x P1-01

Warto$¢ 100% odpowiada maksymalnej granicy predkosci obrotowej, zdefiniowanej
w parametrze P1-01.

P3-08: dolna wartos¢ graniczna regulatora PID
Zakres ustawien: 0,0% — P3-07

Parametr ten okresla minimalng wartos¢ wyjsciowg regulatora PID. Dolng wartosé
graniczng oblicza sie nastepujgco:

Dolna wartos¢ graniczna = P3-08 x P1-01.

P3-09: ograniczenie wartosci nastawczych PID

+ 0: ograniczenie statej wartosci zadanej — zakres wyjsciowy PID ograniczony
przez P3-07 i P3-08.

» 1: wejscie analogowe 1, zmienna goérna warto$¢ graniczna — wyjscie PID ograni-
czone od gory przez sygnat na wejsciu analogowym 1.

+ 2: wejScie analogowe 1, zmienna dolna warto$¢ graniczna — wyjscie PID ograni-
czone od dotu przez sygnat na wejsciu analogowym 1.

+ 3: wyjscie PID + wejscie analogowe 1 — wyjscie PID dodawane jest do odniesienia
predkosci obrotowej, przytozonego do wejscia analogowego 1.

146  instrukcja obstugi — MOVITRAC® LTP-B

22872183/PL — 09/2016



22872183/PL — 09/2016

P3-10:

P3-11:

P3-12:

P3-13:

P3-14:

P3-15:

P3-16:

9.2.5

P4-01:
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wybor sprzezenia zwrotnego PID
Wybor zrédia sygnatu zwrotnego PID.
+ 0: wejscie analogowe 2
* 1: wejscie analogowe 1

btad aktywacji rampy PID
Zakres ustawien: 0,0 — 25,0%

Okresla prog btedu PID. Jezeli ré6znica miedzy wartoscig zadang a rzeczywistg znaj-
duje sie ponizej progu, rampy wewnetrzne falownika sg nieaktywne.

W przypadku wiekszej odchyiki PID rampy zostajg uaktywnione, aby ograniczy¢ szyb-
kos¢ zmiany predkosci obrotowej silnika dla duzych odchytek PID oraz aby méc szyb-
ko reagowac¢ na mate odchytki.

wyswietlanie wartosci rzeczywistej PID, wspotczynnik skalowania
Zakres ustawien: 0,000 — 50,000

Skaluje wy$wietlang warto$¢ rzeczywistg PID, dzieki czemu uzytkownik moze wyswie-
tla¢ aktualny poziom sygnatu przetwornika, np. 0—10 bar itd. Skalowana wartos¢ wy-
Swietlana = P3-12 x wielko$¢ zwrotna PID (= wartos¢ rzeczywista), wyswietlana war-
tos¢ skalowana (rxxx).

réznica regulacyjna PID, poziom wzbudzenia
Zakres ustawien: 0,0 — 100,0%

Ustawia poziom mozliwy do zaprogramowania. Jezeli falownik znajduje sie w trybie
czuwania albo PID, to wybrany sygnat zwrotny musi opas¢ ponizej tego progu przed
powrotem falownika do normalnej pracy.

PID, state odniesienie dla wartosci zadanej 2
Zakres ustawien: 0,0 — 100%

Ustawia zadane odniesienie cyfrowe PID / wartos¢ zadana.

PID, state odniesienie dla wartosci zadanej 3
Zakres ustawien: 0,0 — 100%

Ustawia zadane odniesienie cyfrowe PID / wartos¢ zadana.

PID, state odniesienie dla wartosci zadanej 4
Zakres ustawien: 0,0 — 100%

Ustawia zadane odniesienie cyfrowe PID / warto$¢ zadana.

Grupa parametréw 4: regulacja silnika (poziom 2)

regulacja
» 0: regulacja predkosci obrotowej VFC

Wektorowa regulacja predkosci obrotowej dla silnikéw indukcyjnych z obliczong
regulacjg predkosci obrotowej wirnika. Do regulacji predkosci obrotowe;j silnika sto-
suje sie algorytmy regulacji z orientacjg wedtug pola. Obwoéd predkosci obrotowej
jest wewnetrznie zamykany z obliczong predko$cig obrotowg wirnika, dlatego ten

Instrukcja obstugi - MOVITRAC® LTP-B = | 4.7/



Parametry
Objasnienie parametrow

sposob regulacji oferuje w pewnym sensie zamknietg petle regulacji bez enkodera
fizycznego. Przy prawidlowo ustawionym regulatorze statyczna zmiana predkosci
obrotowej jest z reguty lepsza niz 1%. Aby regulacja byta jak najlepsza, nalezy
przed pierwszg pracg wykonac "Auto-Tune" (P4-02).

* 1:regulacja momentu obrotowego VFC

Zamiast predkosci obrotowej, bezposredniej regulacji podlega moment obrotowy
silnika. W trybie tym nie zadaje sie predkosci obrotowej, lecz zmienia si¢ ona za-
leznie od obcigzenia. Maksymalna predkos¢ obrotowa ograniczona jest przez pa-
rametr P1-01. Ten tryb pracy stosowany jest czesto do nawijania, kiedy potrzebny
jest staty moment obrotowy, utrzymujgcy nacigg kabla. Aby regulacja byta jak naj-
lepsza, nalezy przed pierwszg pracg wykona¢ "Auto-Tune" (P4-02).

+ 2:regulacja predkosci obrotowej — rozszerzona U/f

Ten tryb pracy odpowiada w zasadzie regulacji napiecia, w przypadku ktérej regu-
luje sie napiecie przytozone do silnika zamiast prgdu wytwarzajgcego moment ob-
rotowy. Prgd magnesujacy jest regulowany bezposrednio, nie jest wiec konieczne
zwiekszanie napiecia. Charakterystyke napiecia mozna wybra¢ w parametrze
P1-06, poprzez funkcje oszczedzania energii. W konsekwencji ustawienia standar-
dowego uzyskuje sie charakterystyke liniowa, w ktérej napiecie jest proporcjonalne
do czestotliwosci; prgd magnesujacy jest regulowany niezaleznie. Aktywujgc funk-
cje oszczedzania energii wybiera sie zredukowang charakterystyke napiecia,
w ktérej przytozone napiecie silnika ulega zmniejszeniu przy matych predkosciach
obrotowych. Typowym zastosowaniem sg wentylatory; obniza sie w ten sposdb
zuzycie energii. W tym trybie nalezy réwniez wywota¢ funkcje "Auto-Tune". W ta-
kim przypadku proces ustawiania jest fatwiejszy i bardzo szybki.

» 3:regulacja predkosci obrotowej silnika synchronicznego (PMVC)

Regulacja predkosci obrotowej silnikow synchronicznych. Te same wtasciwosci co
w przypadku regulacji predkosci obrotowej VFC.

* 4:regulacja momentu obrotowego silnika synchronicznego

Regulacja momentu obrotowego silnikéw synchronicznych. Te same wiasciwosci
co w przypadku regulacji momentu obrotowego VFC.

+ 5: regulacja potozenia silnika synchronicznego

Regulacja potozenia silnikbw synchronicznych. Wartosci zadane predkosci obroto-
wej i momentu udostepniane sg poprzez dane procesowe w Motion Protocoll
(P1-12=8). Do tego potrzebny jest enkoder.

* 6: regulacja predkosci obrotowej silnika LSPM

Regulacja LSPM to regulacja silnikbw asynchronicznych przy wykorzystaniu wia-
Sciwosci synchronicznych, np. silnikéw SEW-EURODRIVE typu DR..J za pomocg
technologii LSPM.

WSKAZOWKA

Po kazdej zmianie trybu regulacji nalezy wykonac¢ "Auto-Tune".

jde

Folgen

P4-02: ,,Auto-Tune”

+ 0: zablokowany
* 1: odblokowanie
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Falownik nalezy odblokowaé dopiero po prawidlowym wpisaniu w parametrach
wszystkich danych znamionowych silnika. Automatyczng procedure pomiarowg "Auto-
Tune" mozna rozpocza¢ réwniez recznie, za pomocg parametru P4-02, po wpisaniu
danych silnika.

Procedura pomiarowa rozpoczyna sie zgodnie z ustawieniem fabrycznym automatycz-
nie, po pierwszym odblokowaniu, i trwa — zaleznie od sposobu regulacji — do 2 minut.

WSKAZOWKA

Po zmianie danych znamionowych silnika nalezy ponownie uruchomi¢ "Auto-Tune".
Falownik nie moze sie znajdowac w trybie "Inhibit".

P4-03: regulator predkosci obrotowej, wzmocnienie proporcjonalne

i

Zakres ustawien: 0,1 — 50 — 400%

Okresla wzmocnienie proporcjonalne regulatora predkosci obrotowej. Wyzsze warto-
$ci zapewniajg lepszg regulacje czestotliwosci wyjsciowej i reakcje. Zbyt wysoka war-
tos¢ moze spowodowac niestabilnos¢, a nawet bfgd stanu nadprgdowego. Dla aplika-
cji wymagajacych najlepszej mozliwej regulacji: warto$¢ zostaje dopasowana do pod-
taczonego obcigzenia, przy czym stopniowo sie jg zwieksza, obserwujgc predkosc
rzeczywistg obcigzenia. Proces ten jest kontynuowany do momentu osiggniecia zada-
nej dynamiki bez albo z niewielkimi przekroczeniami zakresu regulacji, przy ktérych
predkos¢ wyjsciowa przekracza warto$¢ zadana.

Z reguly obcigzenia o wyzszym tarciu tolerujg rowniez wyzsze wartosci przy wzmoc-
nieniu proporcjonalnym. W przypadku obcigzeh o duzej bezwtadnosci i niewielkim tar-
ciu nalezy ewentualnie zmniejszy¢ wzmocnienie.

WSKAZOWKA

Optymalizacja regulatora powinna zawsze odbywa¢ sie na poczatku poprzez para-
metr P7-10. Oddziatuje ona wewnetrznie na parametry P4-03 / P4-04.

P4-04: regulator predkosci obrotowej, zintegrowana stata czasowa

i

Zakres ustawien: 0,001 - 0,100 — 1,000 s

Okres$la czas catkowania regulatora predkosci obrotowej. Nizsze warto$ci powodujg
szybszg reakcje na zmiany obcigzenia silnika, ale sg obarczone ryzykiem niestabilno-
Sci. W celu uzyskania najlepszej mozliwej dynamiki nalezy dopasowa¢ warto$¢ podta-
czonego obcigzenia.

WSKAZOWKA

Optymalizacja regulatora powinna zawsze odbywac¢ sie na poczatku poprzez para-
metr P7-10. Oddziatuje ona wewnetrznie na parametry P4-03 / P4-04.

P4-05: wspoétczynnik mocy silnika

Zakres ustawien: 0,00, 0,50 — 0,99 (zaleznie od silnika)

Wspotczynnik mocy na tabliczce znamionowej silnika, konieczny do sterowania wekto-
rem strumienia (P4-01 = 0 albo 1).

P4-06: zrodto odniesienia / wartosci granicznej dla momentu obrotowego

Jezeli P4-01 = 0 albo 3 (regulacja predkosci obrotowej VFC), to parametr ten definiuje
zrédto maksymalnej wartosci granicznej momentu obrotowego.
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Jezeli P4-01 = 1 albo 4 (regulacja momentu obrotowego VFC), to parametr ten defi-
niuje zrédto wartosci odniesienia dla momentu obrotowego (wartos¢ zadang).

Jezeli P4-01 = 2 (sterowanie predkoscig obrotowg U/f), to parametr ten definiuje zro-
dto maksymalnej wartosci granicznej momentu obrotowego.

W metodzie U/f zachowanie granicznego momentu obrotowego jest jednak mniej dy-
namiczne.

Zrédto odniesienia / wartosci granicznej dla momentu obrotowego mozna okresli¢ po-
przez nizej wymienione mozliwosci wyboru.

Wartos$¢ odniesienia dla momentu obrotowego silnika podaje sie w % momentu zna-
mionowego silnika w parametrze P4-07. Moment znamionowy okreslany jest w tym
przypadku automatycznie przez "Auto-Tune".

Warto$¢ graniczng momentu obrotowego zadaje sie zawsze w % od 0 do P4-07.

+ 0: state odniesienie dla momentu obrotowego / wartos¢ graniczna zdefinio-
wana jak w P4-07.

* 1: wejscie analogowe 1 okresla odniesienie / graniczny moment obrotowy.
+ 2: wejscie analogowe 2 okresla odniesienie / graniczny moment obrotowy.

W przypadku uzycia wej$cia analogowego jako zrodta odniesienia / wartosci gra-
nicznej dla momentu obrotowego, nalezy pamieta¢ o nastepujacych zasadach:

— Wybdr zadanego formatu sygnatu wejscia analogowego w parametrze
P2-30 | P2-33. Format wejscia musi by¢ unipolarny. Skalowanie zalezy od war-
tosci ustawionej w parametrze P4-07. 0 — 10 V = 0 — 200% z P4-07.

— Wybdr zgdanej funkcji wejscia binarnego, jak np. P1-15 = 3 (zadawanie mo-
mentu obrotowego przez wejscie analogowe 2).

— Dopasowanie limitu czasu dla maksymalnej gornej granicy momentu obrotowe-
go w parametrze P6-17: wejscie analogowe 2.

+ 3: komunikacja przez sie¢ przemystowg

Warto$¢ zadana momentu obrotowego w sieci przemystowej. W przypadku wybra-
nia tej opcji granica momentu obrotowego zadawana jest przez system nadrzedny
sieci przemystowej. Mozliwe jest wprowadzenie wartosci od 0 do 200% z parame-
tru P4-07.

+ 4: falownik nadrzedny (master)

Wartos¢ zadang momentu obrotowego zadaje falownik nadrzedny w sieci master-
slave.

* 5. wyjscie PID
Warto$¢ zadang momentu obrotowego zadaje wyjscie regulatora PID.

P4-07 — P4-09: ustawienia granic momentu obrotowego silnika

Za pomoca tych parametréw dopasowuje sie granice momentu obrotowego silnika.
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Gorny graniczny moment obrotowy mozna zadac réwniez bezposrednio poprzez ko-
munikacje danych procesowych.

AM
P4-09 _ _ _ _ __ _ _ _ _ - P4-07
L _ P4-08
n
P4-08 _
P4-07 _ _ _ _ L _ _ _ _ S P4-09
18014401982492939

P4-07: gérna granica momentu obrotowego
Zakres ustawien: P4-08 — 200 — 500%

Za pomocg tego parametru ustawia sie gérng granice momentu obrotowego. Zrédto
wartosci granicznej zadaje sie w parametrze P4-06.

Zaleznie od trybu pracy, parametr ten odnosi sie do prgdu tworzgcego moment obro-
towy (tryb wektorowy) albo do wyjsciowego pradu pozornego (tryb U/f).

Tryb wektorowy: P4-07 ogranicza prad lg tworzgcy moment obrotowy (P0-15).

Tryb U/f: P4-07 ogranicza prad wyjsciowy falownika do okreslonej wartosci granicznej,
zanim czestotliwosé wyjsciowa falownika zostanie zredukowana w celu ograniczenia
pradu.

Przyktad silnikéw asynchronicznych:

Ustawianie i weryfikacja granicznych momentéw obrotowych (P4-07) dla silnikdw
asynchronicznych:

Dane silnika asynchronicznego:
P,=1,1kW,I,=1,=2,4A, n,=1420 1/min, cos ¢ = 0,79
Mn=m =7.4 Nm

1420 -
Moment obrotowy jest ograniczony do M, = 8,1 Nm.

P407=% x100% =109.45%

n

W celu weryfikacji pradu tworzgcego moment obrotowy w P0-15:
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I, = cos(9) x Iy =cos(0,79) x 2,4 A= 1,89 A

W przypadku obliczonej granicy momentu obrotowego wynoszgcej 109,45%, PO-15
powinien pokazywac

Po-15="max ) _2 06 A
M

n

Przyktad silnikéw synchronicznych:

Ustawianie i weryfikacja granicznych momentéw obrotowych (P4-07) dla silnikdw syn-
chronicznych:

Moment obrotowy jest ograniczony do M, = 1,6 Nm.
Dane silnika synchronicznego: I, = 1,5 A, M; = 0,8 Nm
M

P407=—"8X %« 100% = 200 %
My

W celu weryfikacji pradu tworzagcego moment obrotowy w P0-15:

Iy = 0, standard dla silnikéw synchronicznych ze sterowaniem wektorem strumienia,
prowadzi to do I, = M.

W przypadku obliczonej granicy momentu obrotowego wynoszacej 200%, P0O-15 powi-
nien pokazywac:

PO-15=1,%200% =3 A

P4-08: dolna granica momentu obrotowego

jde

Zakres ustawien: 0,0 % — P4-07%

Ustawia dolng granice momentu obrotowego. Dopdki predkos¢ obrotowa silnika jest
nizsza od wartosci maksymailnej okreslonej w P71-01, falownik prébuje utrzymacé ten
moment przez caty czas pracy silnika.

Jezeli parametr ten ustawiony jest na wartos¢ > 0 i dodatkowo maksymalna predkos¢
obrotowa falownika zostata podniesiona na tyle, ze podczas pracy nie zostanie osia-
gnieta, wowczas falownik bedzie eksploatowany przez caty czas w trybie silnika.
Oznacza to, ze zaleznie od zastosowania mozna zrezygnowac z rezystora hamujgce-

go.
WSKAZOWKA

Parametr ten nalezy stosowac niezwykle ostroznie, poniewaz wskutek niego rosnie
czestotliwosé wyjsciowa falownika (aby osiggngé moment obrotowy) i mozna ew.
przekroczy¢ wybrang zadang predkosé obrotowaq.

P4-09: gérna granica generatorowego momentu obrotowego

Zakres ustawien: P4-08 — 200 — 500%

Okresla wartos¢ graniczng pradu regulacji w trybie generatorowym. Wartosé w tym
parametrze odpowiada procentowi prgdu znamionowego silnika, okreslonego
w P171-08. Okreslona w tym parametrze warto$¢ graniczna pradu zastepuje normalng
granice pradu tworzgcego moment, gdy silnik pracuje w trybie generatorowym. Zbyt
wysoka wartos¢ moze spowodowac duze znieksztatcenie pradu silnika, wskutek cze-
go silnik pracujgcy w trybie generatorowym moze zachowywac sie niestabilnie. Jezeli
parametr ten jest zbyt niski, wyjsciowy moment obrotowy silnika moze spadac¢ pod-
czas pracy w trybie generatorowym.
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P4-10: P4-11: ustawienia charakterystyki U/f

Charakterystyka napiecie-czestotliwos¢ okresla poziom napiecia w silniku przy danej
czestotliwosci. Za pomocag parametrow P4-10 i P4-11 uzytkownik moze w razie po-
trzeby zmienia¢ charakterystyke U/f.

Parametr P4-10 mozna ustawi¢ na dowolng czestotliwo$¢ miedzy 0 a czestotliwoscig
znamionowg (P7-09). Oznacza on czestotliwosé, przy ktérej uzywa sie procentowego
poziomu dopasowania ustawionego w P4-711. Funkcja ta jest aktywna tylko przy
P4-01 = 2.

U,
P1-07 =230V
3] /
/
= P4-11=165V
/|
n -
\ [2]

/

/

/
P1-11 = X% P1-07 - P4-11=40V
(boost) - % -
P4-10 =10 Hz P1-09 = 50 Hz

18014401982491019

[1] Normalna charakterystyka U/f
[2] Dopasowana charakterystyka U/f
[3] Dopasowana charakterystyka U/f

P4-10: czestotliwos¢ dopasowana charakterystyki U/f

Zakres ustawien: 0,0 — 100,0% od P71-09

P4-11: napiecie dopasowane charakterystyki U/f

Zakres ustawien: 0,0 — 100,0% od P1-07

P4-12: sterowanie hamulcem silnika

Uaktywnia funkcje podnoszenia w falowniku.

Uaktywniane sg parametry od P4-13 do P4-16.

Styk przekaznika 2 ustawiony jest na dzwignice. Funkcji nie mozna zmieni¢.
» 0: nieaktywny

+ 1! aktywny

Szczegoly, patrz rozdziat "Funkcja podnoszenia” (— & 70).

P4-13: czas zwalniania hamulca

Zakres ustawien: 0,0-5,0 s

Za pomocg tego parametru mozna ustawié¢ czas, potrzebny do zwolnienia hamulca
mechanicznego. Parametr ten umozliwia uniknigcie ,zawieszania sie” napedu, przede
wszystkim w dzwignicach.
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P4-14: czas wiagczania hamulca
Zakres ustawien: 0,0-5,0 s

Za pomocg tego parametru mozna ustawi¢ czas, potrzebny do witgczenia hamulca
mechanicznego. Parametr ten umozliwia unikniecie ,zawieszania sie” napedu, przede
wszystkim w dzwignicach.

P4-15: prog momentu obrotowego do zwolnienia hamulca
Zakres ustawien: 0,0 — 200,0%

Okresla moment obrotowy w % momentu maksymalnego. Ten procentowy moment
obrotowy musi by¢ wytworzony przed zwolnieniem hamulca silnika.

Zapewnia sie w ten sposéb podtgczenie silnika i generowanie momentu obrotowego,
aby unikng¢ opadania obcigzenia w chwili zwolnienia hamulca. W przypadku regulacji
U/f potwierdzenie momentu obrotowego nie jest aktywne. Zaleca sie to tylko dla apli-
kacji o ruchach poziomych.

P4-16: limit czasu progu momentu obrotowego w trybie podnoszenia
Zakres ustawien: 0,0 - 25,0 s

Okresla, jak dtugo po poleceniu startu falownik probuje wytworzy¢ w silniku moment
obrotowy, wystarczajgcy do przekroczenia ustawionego w parametrze P4-15 progu
zwolnienia hamulca. Jezeli w tym czasie prég momentu obrotowego nie zostanie osia-
gniety, falownik zgtosi btad.

P4-17: zabezpieczenie termiczne silnika wg UL508C
* 0: nieaktywny
+ 1: aktywny

Falowniki wyposazone sg w funkcje zabezpieczenia termicznego silnika wg NEC,
chronigcg silnik przed przecigzeniem. Warto$¢ pradu silnika jest zapisywana w pamie-
ci wewnetrznej.

Po przekroczeniu limitu cieplnego falownik przechodzi do stanu btedu (l.t-trP).

Gdy prad wyjsciowy falownika spadnie ponizej nastawionego pragdu znamionowego
silnika, zawarto$¢ pamieci wewnetrznej zmniejsza sie zaleznie od prgdu wyjsciowego.

Jezeli parametr P4-17 jest nieaktywny, wigczenie sieci powoduje reset pamieci prze-
cigzeh termicznych.

Jezeli parametr P4-17 jest aktywny, zawartos¢ pamieci pozostaje w niej rowniez po
wigczeniu sieci.

W przypadku falownikéw eksploatowanych z czestotliwoscig sieciowg 50 Hz ustawie-
nie fabryczne wynosi 0 = dezaktywowany.

W przypadku falownikéw eksploatowanych z czestotliwoscig sieciowg 60 Hz ustawie-
nie fabryczne wynosi 1 = aktywowany.

9.2.6 Grupa parametréw 5: komunikacja przez sie¢ przemystowa (poziom 2)

P5-01: adres falownika
Zakres ustawien: 0 — 1 - 63

Okresla ogdiny adres falownika dla magistrali SBus, Modbus, sieci przemystowej i ma-
ster/slave.
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P5-02: predkos$¢ transmisji SBus / CANopen

Okresla predkos¢ transmisji SBus. Parametr ten trzeba ustawi¢ do pracy z bramkami
albo MOVI-PLC®.

+ 0:125:125kBd
+ 1:250: 250 kBd
+ 2:500: 500 kBd
+ 3:1000: 1000 kBd

P5-03: predkos¢ transmisji Modbus RTU
Okresla oczekiwang predkos¢ transmisji Modbus.
+ 0:9,6:9600 Bd
+ 1:19,2: 19200 Bd
+ 2:38,4: 38400 Bd
+ 3:57,6: 57600 Bd
+ 4:115,2: 115200 Bd

P5-04: format danych Modbus RTU
Okresla oczekiwany format danych Modbus.
* 0: n-1: brak parzystosci, 1 bit zatrzymania
* 1:n-2: brak parzystosci, 2 bity zatrzymania
+ 2: O-1: nieparzysto$¢ (odd parity), 1 bit zatrzymania
» 3: E-1: parzysto$c¢ (even parity), 1 bit zatrzymania

P5-05: reakcja na przerwanie komunikacji

Okresla reakcje falownika po przerwaniu komunikaciji i limit czasu, ustawiony w para-
metrze P5-06.

+ 0: btad i powolne wyhamowanie

* 1: rampa zatrzymania i btad

* 2: rampa zatrzymania (bez btedu)
+ 3: stata predko$¢ obrotowa 8

P5-06: limit czasu dla przerwania komunikacji SBus i Modbus
Zakres ustawien: 0,0-1,0-5,0s

Okresla czas w sekundach, po uptywie ktérego falownik reaguje zgodnie z ustawie-
niem w P5-05. Przy ustawieniu ,0,0 s” falownik zachowuje predkos$¢ rzeczywistg, na-
wet po przerwaniu komunikacji.

P5-07: zadawanie rampy przez sie¢ przemystowa

Umozliwia aktywacje wewnetrznego albo zewnetrznego sterowania rampa. Po akty-
wagji falownik pracuje zgodnie z rampami zewnetrznymi, zadanymi przez dane proce-
sowe MOVILINK® (PO3).

» 0: nieaktywny
+ 1: aktywny
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P5-08: czas trwania synchronizacji

Zakres ustawien: 0, 5—-20 ms

Okresla czas trwania telegramu synchronizacyjnego z MOVI-PLC®. Warto$¢ ta musi
odpowiada¢ wartosci ustawionej w MOVI-PLC®. Jezeli P5-08 = 0, to falownik nie
uwzglednia synchronizaciji.

P5-09 — P5-11: definicja

wyjsciowych danych procesowych (PAX) sieci przemystowej

Jest to definicja stéw danych procesowych przesytanych ze sterownika PLC lub
z bramki do falownika.

1)

0: predkos¢ obrotowa w obr./min (1 = 0,2 1/min) — mozliwe tylko wtedy, gdy
P1-10 # 0.

1: predkos¢ obrotowa w % (0x4000 = 100% P1-01)

2: wartos¢ zadana/graniczna momentu obrotowego w % (1 = 0,1%) — ustawic fa-
lownik na P4-06 = 3.

3: czas rampy (1 = 1 ms) do maks. 65 535 ms.

4: odniesienie PID (0x1000 = 100%) — P1-12 = 3 (zrédio sterowania).
5: wyjscie analogowe 1 (0x1000 = 100%)"

wyj$cie binarne 4 (0x0001 = 24 V, inne wartosci = 0 V)?

6: wyjscie analogowe 2 (0x1000 = 100%)"

wyjscie cyfrowe 5 (0x0001 = 24 V, inne wartosci = 0 V)?

7: bez funkgiji

Jezeli wyjscia analogowe sg sterowane przez sie¢ przemystowg albo magistrale SBus, nalezy ustawi¢

dodatkowo parametr P2-11 lub P2-13 = 12 (sie¢ przemystowa/SBus (analog.)).

2)

Jezeli wyjscia cyfrowe sg sterowane przez sie¢ przemystowg albo magistrale SBus, nalezy ustawi¢ do-

datkowo parametr P2-11 lub P2-13 = 13 (sie¢ przemystowa/SBus (cyfr.)).

P5-09: definicja PA2 sieci przemystowej

Definicja wyjscia 2, 3, 4 dla przesytanych danych procesowych.

Opis parametréw jak w P5-09 — P5-11.

P5-10: definicja PA3 sieci przemystowej

Definicja wyjscia 2, 3, 4 dla przesytanych danych procesowych.

Op

is parametrow jak w P5-09 — P5-11.

P5-11: definicja PA4 sieci przemystowej

Definicja wyj$cia 2, 3, 4 dla przesytanych danych procesowych.

Op

P5-12 — P5-14: definicja

is parametrow jak w P5-09 — P5-11.

wejsciowych danych procesowych sieci przemystowej (PEx)

Jest to definicja stow danych procesowych, przesytanych z falownika do sterownika
PLC lub do bramki.

0": predkos¢ obrotowa: obr./min (1 = 0,2 1/min)

1: predkos¢ obrotowa w % (0x4000 = 100% w odniesieniu do maksymalnej pred-
kosci obrotowej P1-07)

2: prad w % (1 = 0,1% w odniesieniu do pradu znamionowego falownika)
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3: moment obrotowy w % (1 = 0,1% w odniesieniu do momentu znamionowego sil-

n

ika, obliczonego z P1-08)

* 4:pradw % (1 =0,1% w odniesieniu do mocy znamionowej falownika)
+ 5:temperatura (1 =0,01°C)
* 6: napiecie obwodu posredniego (1 =1V)
» 7:wejscie analogowe 1 (0x1000 = 100%)
+ 8: wejscie analogowe 2 (0x1000 = 100%)
+ 9O: status we/wy urzagdzenia podstawowego i opcji
High-Byte Low-Byte
- | = | - |rs*|RLar|RL3*| RL2 [ RL1 | DI8* [ DI7* | Di6* | DI5 | DI4 | D13 | DI2 | DI

* Dostepne tylko z odpowiednim modutem opciji.

RL = przekaznik

10?2 : Low-Byte poz. LTX (liczba przyrostéw w jednym obrocie)

1

12); High-Byte poz. LTX (liczba obrotéw)

1) Mozliwe tylko wtedy, gdy P1-10 # 0.
2) Tylko przy podtgczonym module LTX.

P5-12: definicja sieci przemystowej PE2

Definicja wejscia 2, 3, 4 dla przesytanych danych procesowych.
Opis parametrow jak w P5-12 — P5-14.

P5-13: definicja sieci przemystowej PE3

Definicja wejscia 2, 3, 4 dla przesytanych danych procesowych.
Opis parametréw jak w P5-12 — P5-14.

P5-14: definicja sieci przemystowej PE4

Definicja wejscia 2, 3, 4 dla przesytanych danych procesowych.

Opis parametréw jak w P5-12 — P5-14.

P5-15: wybér funkcji przekaznika rozszerzenia 3

WSKAZOWKA

jde

Mozliwe i widoczne tylko wtedy, gdy modut rozszerzenia we/wy jest podtgczony.

Definiuje funkcje przekaznika rozszerzenia 3.

0

: falownik odblokowany

1: falownik dziata prawidtowo

N OO o~ WN

: silnik pracuje z zadang predkoscig obrotowg

: predko$¢ obrotowa silnika > 0

: predko$¢ obrotowa silnika > warto$ci granicznej

: prad silnikowy > wartosci granicznej

: moment obrotowy silnika > wartosci granicznej

: wejscie analogowe 2 > wartosci granicznej
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+ 8: sterowanie przez magistrale polowg
+ 9:status STO
* 10: blgd PID = wartosci granicznej

P5-16: gorna granica przekaznika 3
Zakres ustawien: 0,0 — 100,0 — 200,0%

P5-17: dolna granica przekaznika 3
Zakres ustawien: 0,0 — 200,0%

P5-18: wybér funkcji przekaznika rozszerzenia 4

Definiuje funkcje przekaznika rozszerzenia 4.
Opis parametréw jak w P5-15.

P5-19: gorna granica przekaznika 4
Zakres ustawien: 0,0 — 100,0 — 200,0%

P5-20: dolna granica przekaznika 4
Zakres ustawien: 0,0 — 200,0%

WSKAZOWKA

Funkcja przekaznika rozszerzenia 5 okreslona jest dla ,predkosci obrotowej silni-
ka>0".

jde

9.2.7 Grupa parametréw 6: parametry rozszerzone (poziom 3)

P6-01: aktywacja aktualizacji oprogramowania sprzgetowego

Aktywuje tryb aktualizacji oprogramowania sprzetowego, przy czym mozna aktualizo-
wac¢ oprogramowanie interfejsu uzytkownika i/lub sterowania uktadem wyjsciowym.
Wykonywane z reguty przez oprogramowanie komputera.

» 0: nieaktywny

+ 1: aktywny (DSP + we/wy)
+  2: aktywny (tylko we/wy)

+ 3: aktywny (tylko DSP)

WSKAZOWKA

Uzytkownik nie powinien zmieniaé tego parametru. Proces aktualizacji oprogramowa-
nia sprzetowego wykonywany jest catkowicie automatycznie przez oprogramowanie
komputera.

jde
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P6-02: automatyczne zarzadzanie termiczne

Uaktywnia automatyczne zarzgdzanie termiczne. Falownik zmniejsza automatycznie
czestotliwosé przetgczania wyjsé przy wyzszej temperaturze elementu chfodzgcego,
aby zmniejszy¢ zagrozenie btedem wynikajacym z nadmiernej temperatury.

+ 0: nieaktywny

+ 1: aktywny
Granice temperatu- Dziatanie
ry

70°C Automatyczne zmniejszenie z 16 kHz na 12 kHz.
75°C Automatyczne zmniejszenie z 12 kHz na 8 kHz.
80°C Automatyczne zmniejszenie z 8 kHz na 6 kHz.
85°C Automatyczne zmniejszenie z 6 kHz na 4 kHz.
90°C Automatyczne zmniejszenie z 4 kHz na 2 kHz.
97°C Komunikat o btedzie — zbyt wysoka temperatura

P6-03: czas opd6znienia automatycznego resetu
Zakres ustawien: 1 -20—-60 s

Ustawienie czasu uptywajgcego miedzy kolejnymi prébami zresetowania falownika,
gdy aktywny jest automatyczny reset w parametrze P2-36.

P6-04: zakres histerezy przekaznika uzytkownika
Zakres ustawien: 0,0 — 0,3 — 25,0%

Parametru tego uzywa sie razem z P2-11 i P2-13 = 2 albo 3 do ustawienia pasma
przy zadanej predkosci obrotowej (P2-11 = 2) albo zerowej predkosci obrotowej
(P2-11 = 3). Jezeli predko$¢ obrotowa miesci sie w tym zakresie, falownik pracuje
z zadang albo z zerowa predkoscig obrotowa. Funkcja ta umozliwia uniknigcie "terko-
tania" na wyjsciu przekaznika, gdy robocza predkosé obrotowa przyjmie wartosé,
w ktorej zmienia sie stan wyj$cia binarnego/przekaznikowego.

Przyktad: jezeli P2-13 = 3, P1-01 = 50 Hz i P6-04 = 5%, to styki przekaznika zwierajg
sie przy czestotliwosci powyzej 2,5 Hz.

P6-05: aktywacja sprzezenia zwrotnego enkodera

Ustawienie wartosci 1 powoduje aktywacje sprzezenia zwrotnego enkodera. Parametr
ten uaktywnia sie automatycznie po podtgczeniu modutu LTX.

* 0: nieaktywny
+ 1: aktywny

P6-06: liczba impulséw enkodera
Zakres ustawien: 0 — 65 535 PPR (Pulses Per Revolution)

Stosuje sie razem z modutem LTX albo innymi kartami enkodera. Jezeli tryb sprzeze-
nia zwrotnego enkodera jest aktywny (P6-05 = 1), ustawi¢ parametr na liczbe impul-
s6w na jeden obrét podtgczonego enkodera. Nieprawidiowe ustawienie tego parame-
tru moze prowadzi¢ do utraty mozliwosci sterowania silnikiem i/lub do btedu. Ustawie-
nie wartosci 0 powoduje dezaktywacje sprzezenia zwrotnego enkodera.
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WSKAZOWKA
i W enkoderach HTL/TTL wymaganych jest do pracy co najmniej 512 przyrostéw.

P6-07: prog zadziatania btedu predkosci obrotowej / kontroli predkosci obrotowej
Zakres ustawien: 1,0 — 5,0 — 100%

Parametr ten okre$la maksymalny dozwolony btgd predkosci obrotowej miedzy jej
warto$cig zadana a rzeczywistg.

Parametr ten jest aktywny we wszystkich trybach pracy ze sprzezeniem zwrotnym en-
kodera (HTL/TTL/LTX) oraz dla funkcji podnoszenia bez sprzezenia zwrotnego enko-
dera. Jezeli btad predkos$ci obrotowej przekroczy te wartos¢ graniczng, nastepuje wy-
taczenie falownika i przejscie do stanu btedu predkosci obrotowej, zaleznie od stanu
oprogramowania sprzetowego (SP-Err albo ENC02). W przypadku ustawienia "100%"
kontrola predkos$ci obrotowej jest nieaktywna.

P6-08: czestotliwos¢é maksymalna dla zadanej predkosci obrotowej
Zakres ustawien: 0; 5 — 20 kHz

Parametr ten nalezy stosowa¢, gdy wartos¢ zadana predkosci obrotowej silnika ma
by¢ sterowana czestotliwosciowym sygnatem wejsciowym (podigczonym do wejscia
binarnego 3).

Za pomocg tego parametru mozna okresli¢ czestotliwos¢é na wejsciu, odpowiadajgca
maksymalnej predkosci obrotowej silnika (ustawionej w P7-07). Maksymalna czestotli-
wos¢ mozliwa do ustawienia w tym parametrze musi sie miesci¢ w zakresie od 5 do
20 kHz.

W przypadku ustawienia ,0” funkcja ta jest nieaktywna.

P6-09: regulacja statyki predkosci obrotowej / rozktadu obcigzenia
Zakres ustawien: 0,0 — 25,0%

Ta funkcja wymaga zawsze jednego silnika na falownik. W zastosowaniach, w ktérych
kilka silnikow napedza wspdlnie jedno urzadzenie obcigzajgce, jednakze ze wzgledu
na konstrukcje mechaniczng moga wystepowac rézne obcigzenia silnikdw, funkcja ta
moze réwnowazy¢ obcigzenie poszczegdlnych silnikéw. Nie jest mozliwe stosowanie
napedéw grupowych.

Parametr ten dziata tylko w przypadku regulacji predkosci obrotowej VFC P4-01 = 0.

W przypadku ustawienia P6-09 = 0,0 funkcja regulacji statyki predkosci obrotowej /
rozktadu obcigzenia jest nieaktywna. W przypadku ustawienia P6-09 > 0,0 funkcja ta
powoduje redukcje rzeczywistej predkosci obrotowej w stosunku do zadanej predkosci
obrotowej przy wzrastajgcym obcigzeniu.

Rzeczywista predko$¢ obrotowa = zadana predko$¢ obrotowa - P6-09 x P1-09 x (ak-
tualny moment aplikaciji silnika) / moment znamionowy silnika

W wiekszosci przypadkéw do uzyskania odpowiedniego rozktadu obcigzenia wystar-
czajgca jest mniejsza wartos¢ w P6-09. Zbyt wysoka wartos¢ prowadzi do tego, ze
rzeczywista predkos¢ obrotowa przy nizszej zadanej predkosci obrotowej lub w przy-
padku wiekszego obcigzenia jest redukowana do 0.
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P6-10: zarezerwowany

P6-11: czas utrzymywania predkosci obrotowej przy odblokowaniu (stata predkos¢ obrotowa 7)
Zakres ustawien: 0,0 — 250 s

Okresla przedziat czasu, w ktorym falownik pracuje ze statg predkoscig obrotowg 7
(P2-07), gdy wystepuje w nim sygnat odblokowania. Przy statej predkosci obrotowej
moze to by¢ dowolna warto$¢ z zakresu miedzy dolng a gérng granicg czestotliwosci
w dowolnym kierunku.

Funkcja ta moze by¢ pomocna w aplikacjach, w ktérych niezaleznie od normalne;j
pracy systemu konieczne jest kontrolowane zachowanie podczas rozruchu. Funkcja ta
umozliwia uzytkownikowi zaprogramowanie falownika w taki sposéb, aby przez okre-
Slony czas przed powrotem do normalnej pracy uruchamiat sie zawsze z tg samg cze-
stotliwo$cig i tym samym kierunkiem obrotow.

W przypadku ustawienia "0,0" funkcja ta jest nieaktywna.

P6-12: czas utrzymywania predkosci obrotowej przy blokadzie (stala predkos¢ obrotowa 8)
Zakres ustawien: 0,0 — 250 s

Okresla przedziat czasu, w ktérym falownik pracuje ze statg predkoscig obrotowg 8
(P2-08) po odblokowaniu i przed rampg zatrzymania.

WSKAZOWKA

Jezeli parametr ten ustawiony jest na warto$¢ > 0, falownik pracuje po odblokowaniu
ze statg predkoscig obrotowg przez ustawiony czas. Przed uzyciem tej funkcji nalezy
sie bezwzglednie upewnic, ze tryb ten jest bezpieczny.

W przypadku ustawienia "0,0" funkcja ta jest nieaktywna.

P6-13: logika trybu pozarowego / trybu awaryjnego

Wigcza tryb pozarowy / tryb awaryjny. Falownik ignoruje w zwigzku z tym wiele bte-
dow. Jezeli falownik znajduje sie w stanie btedu, wéwczas co 5 s resetuje sie samo-
czynnie az do catkowitej awarii albo do awarii zasilania.

Nie uzywac tej funkcji do zastosowan serwo ani dzwignicowych.
+ 0: otwarcie wyzwalacza: tryb pozarowy / tryb awaryjny
» 1: zamkniecie wyzwalacza: tryb pozarowy / tryb awaryjny

P6-14: predkos¢ obrotowa w trybie pozarowym / trybie awaryjnym
Zakres ustawien: -P71-01 -0 — P1-01 Hz
Jest to predkos¢ obrotowa stosowana w trybie pozarowym / trybie awaryjnym.

P6-15: skalowanie wejscia analogowego 1
Zakres ustawien: 0,0 — 100,0 — 500,0%
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Okresla w % wspofczynnik skalowania stosowany dla wyjscia analogowego 1.
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P6-16: przesuniecie wejscia analogowego 1
Zakres ustawien: -500,0 — 0,0 — 500,0%
Okresla w % przesuniecie stosowane dla wyjscia analogowego 1.
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P6-17: maks. limit czasu granicy momentu obrotowego
Zakres ustawien: 0,0-0,5-25,0s
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Okresla, jak dtugo silnik moze pracowac z granicznym momentem obrotowym dla da-
nego silnika/generatora (P4-07: P4-09) zanim wystgpi reakcja. Parametr ten uaktyw-
nia sie wytgcznie w przypadku pracy ze sterowaniem wektorem strumienia.

W przypadku ustawienia "0,0" funkcja ta jest nieaktywna.

P6-18: poziom napigcia hamowania pradem statym
Zakres ustawien: Auto, 0,0 — 30,0%

Okresla warto$¢ napiecia statego w postaci udziatu procentowego napiecia znamiono-
wego silnika w chwili wydania polecenia zatrzymania (P71-07). Parametr ten uaktywnia
sie wytgcznie w przypadku pracy z regulacjg U/f.

P6-19: opornosc rezystora hamujacego
Zakres ustawien: 0, Min-R — 200 Q

Ustala wartos¢ rezystancji rezystora hamujgcego w omach. Wartos¢ te stosuje sie do
ochrony termicznej rezystora hamujgcego. Min-R zalezy od falownika.

W przypadku ustawienia "0" funkcja ochronna rezystora hamujacego jest nieaktywna.

P6-20: moc rezystora hamujacego
Zakres ustawien: 0.0 — 200,0 kW

Ustawienie mocy rezystora hamujgcego w kW z rozdzielczoscig co 0,1 kW. Warto$¢
te stosuje sie do ochrony termicznej rezystora hamujgcego.

W przypadku ustawienia ,0” funkcja ochronna rezystora hamujgcego jest nieaktywna.

P6-21: cykl pracy choppera hamulcowego w zbyt niskiej temperaturze
Zakres ustawien: 0,0 — 20,0%

Za pomocg tego parametru okresla sie cykl roboczy stosowany dla choppera hamul-
cowego w sytuacji, gdy falownik znajduje sie w stanie btedu z powodu zbyt niskiej
temperatury. Aby ogrza¢ falownik, nalezy zamontowaé na elemencie chtodzgcym re-
zystor hamujacy, ktéry umozliwi uzyskanie prawidtowej temperatury robocze;j.

Parametru tego nalezy uzywac¢ bardzo ostroznie, poniewaz nieprawidiowe ustawienie
moze spowodowac przekroczenie mocy znamionowej rezystora.

Aby unikng¢ tego niebezpieczehstwa, zastosowaC zewnetrzne zabezpieczenie ter-
miczne rezystora.

W przypadku ustawienia "0,0" funkcja ta jest nieaktywna.

P6-22: reset czasu pracy wentylatora
* 0: nieaktywny
* 1:reset czasu pracy

Ustawienie "1" powoduje wyzerowanie wewnetrznego licznika czasu pracy wentylato-
ra (jak w parametrze P0-35).

P6-23: reset licznika kWh
+ 0: nieaktywny
* 1:reset licznika kWh

Ustawienie "1" powoduje wyzerowanie wewnetrznego licznika kWh (jak w parametrze
P0-26 i PO-27).
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P6-24: ustawienia fabryczne parametrow
Ustawienia fabryczne falownika:
Falownik nie moze by¢ odblokowany, na wyswietlaczu musi pojawié¢ sie informacja "In-
hibit".
* 0: nieaktywny
» 1: ustawienie fabryczne poza ustawieniami parametréw magistrali
+ 2: ustawienie fabryczne wszystkich parametrow

P6-25: poziom kodéw dostepu 3
Zakres ustawien: 0 — 201 — 9999

Okreslony przez uzytkownika kod dostepu, wprowadzany w P1-14, umozliwiajacy do-
step do rozszerzonych parametréw w grupach od 6 do 9.

P6-26: kopia bezpieczenstwa parametrow
+ 0: wartos¢ wyjsciowa
* 1. kopia bezpieczehstwa parametréw
* 2:usuniecie parametréw

Wybdr 0: zawsze wyswietlana jest wartosé wyjsciowa.
Wybdr 1: zapis aktualnych parametrow.

Kompletna kopia bezpieczenstwa parametréw zapisywana jest w zabezpieczonym ob-
szarze pamieci. W przypadku pomysinego zapisu kopii bezpieczenstwa na wyswietla-
czu pojawia sie komunikat "USr-PS".

Zawarto$¢ pamieci pozostanie zachowana réwniez w stanie beznapieciowym oraz po
uaktywnieniu ustawienia fabrycznego.

Wybdr 2: usuniecie zapisanych parametréw z chronionego obszaru pamieci.

Zawarto$¢ pamieci wewnetrznej zostanie usunieta. Na wyswietlaczu pojawia sie ko-
munikat "USr-cL".

Przywracanie parametréw zapisanych w pamiegci:

Poprzez rownoczesne nacisniecie czterech przyciskow "Start + Stop + Do géry + Na
dot" i przytrzymanie ich przez co najmniej 2 sekundy mozna przywrdcic¢ zapisane usta-
wienia parametrow. Znajdujgce sie w urzgdzeniu wartosci parametrow zostang wow-
czas zastgpione wartosciami zapisanymi w momencie wykonania kopii bezpieczen-
stwa. O pomysinym przywréceniu poprzednich wartosci parametréow informuje komu-
nikat "U-dEF" na wyswietlaczu.

Powrdét do ustawien fabrycznych (bez zmian w stosunku do poprzednich wersiji):

Aby przywrdcié ustawienia fabryczne (stan przy dostawie) falownika, nalezy nacisng¢
trzy przyciski, "Stop + Do gory + Na dot", i przytrzymac przez co najmniej 2 sekundy,
az na wyswietlaczu pojawi sie komunikat "P-dEF". Proces ten powoduje zastgpienie

aktualnych parametrow bez usuwania danych zabezpieczonych w chronionym obsza-
rze pamieci, zawierajgcych kopie bezpieczenstwa parametréw.
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9.2.8 Grupa parametréw 7: parametry regulacji silnika (poziom 3)

UWAGA

Mozliwe uszkodzenie falownika

Wymienione nizej parametry sg wykorzystywane wewnetrznie przez falownik, aby
umozliwi¢ mozliwie optymalng regulacje silnika. Nieprawidtowe ustawienie parame-
trow moze by¢ przyczyng matej mocy i niespodziewanej reakcji silnika. Dostosowa-
nia mogg by¢ wykonywane tylko przez doswiadczonych uzytkownikéw, ktérzy do-
ktadnie znajg funkcje parametrow.

Réwnowazny schemat potaczen silnikéw trojfazowych

Rg Lsd Lsq R’
[ —m

U I Xn [} Ryr1 -SS

7372489995

P7-01: rezystancja stojana silnika (Rs)
Zakres ustawien: zaleznie od silnika (Q)

Rezystancja stojana jest to opornos$¢ faza-faza uzwojenia miedzianego. Wartos¢ ta
jest automatycznie okreslana i ustawiana w funkcji ,Auto-Tune”.

Wartos¢ mozna wprowadzi¢ réwniez recznie.

P7-02: rezystancja wirnika silnika (Rr)
Zakres ustawien: zaleznie od silnika (Q)
Dla silnikéw indukcyjnych: wartos¢ rezystancji wirnika faza-faza w omach.
Dla silnikéw synchronicznych: warto$¢ musi by¢ ustawiona na 0 Q.

P7-03: indukcyjnos¢ stojana silnika (Lsd)
Zakres ustawien: zaleznie od silnika (H)
Dla silnikéw indukcyjnych: wartos¢ indukcyjno$ci fazy stojana.
Dla silnikéw synchronicznych: indukcyjno$c¢ osi d fazy stojana w henrach.

P7-04: prad magnesujacy silnika (Id rms)
Zakres ustawien: 10% x P1-08 — 80% x P1-08 (A)

Dla silnikéw indukcyjnych: prad magnesujgcy / prad biegu jatowego. Przed "Auto-Tu-
ne" wartos¢ ta jest zblizona do 60% pradu znamionowego silnika (P7-08), przy czym
za podstawe przyjmuje sie wspotczynnik mocy silnika wynoszacy 0,8.

P7-05: wspodtczynnik straty rozproszenia silnika (sigma)
Zakres ustawien: 0,025 - 0,10 - 0,25
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Dla silnikdw indukcyjnych: wspétczynnik indukcyjnosci rozproszenia silnika.

P7-06: indukcyjnos¢ stojana silnika (Lsq) — tylko w przypadku silnikéw synchronicznych
Zakres ustawien: zaleznie od silnika (H)
Dla silnikéw synchronicznych: indukcyjnos$c¢ osi q fazy stojana w henrach.

P7-07: rozszerzona regulacja generatora

Parametru tego nalezy uzywac w przypadku probleméw ze stabilnoscig w zastosowa-
niach silnie generatorowych. Aktywacja umozliwia dziatanie trybu generatorowego
przy niskich predkosciach obrotowych.

» 0: nieaktywny
« 1! aktywny

P7-08: dostosowanie parametrow

Parametru tego nalezy uzywac¢ w przypadku matych silnikow (P < 0,75 kW) o wysokiej
impedanciji. Jesli parametr jest aktywny, model termiczny silnika moze dopasowac re-
zystancje stojana i wirnika podczas pracy. Kompensuje sie w ten sposob efekty impe-
dancji powstate przy sterowaniu wektorem strumienia wskutek nagrzania.

» 0: nieaktywny
+ 1: aktywny

P7-09: prad graniczny stanu nadnapieciowego
Zakres ustawien: 0,0 — 1,0 — 100%

Parametr ten mozna stosowac¢ tylko w przypadku regulacji predkosci obrotowej wekto-
rem strumienia, gdy napiecie obwodu posredniego falownika przekroczy ustawiong
wstepnie warto$¢ graniczng. Warto$¢ graniczng napiecia ustawia sie wewnetrznie do-
ktadnie ponizej progu wyzwolenia dla stanu nadnapieciowego.

W przypadku ustawienia "0,0" funkcja ta jest nieaktywna.
Przebieg:

* Nastepuje hamowanie silnika o wysokiej bezwtadnosci masowej. Wskutek tego
energia generatorowa przeptywa z powrotem do falownika.

» Napiecie obwodu posredniego rosnie i osigga poziom U, ..

* Aby roztadowa¢ obwdd posredni, falownik oddaje prad (P7-09), wskutek czego sil-
nik jest ponownie przyspieszany.

* Napiecie miedzyobwodowe spada z powrotem ponizej U -
+ Nadal odbywa sie hamowanie silnika.

P7-10: sztywnos¢ (w przypadku sterowania wektorem strumienia)
Zakres ustawien: 0 — 10 — 600

P7-10 stuzy do poprawy regulacji w przypadku stosowania metod regulacji bez sprze-
zenia zwrotnego enkodera. P7-10 dziata wewnetrznie na cze$¢ sktadowg P oraz | re-
gulacji. W normalnym przypadku wartos¢ ta moze pozostac¢ jako wartos¢ standardowa
II1OII-

Zwiekszenie parametru P7-10 usztywnia silnik. Zmniejszenie — przeciwnie.
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P7-11: dolna granica szerokosci impulsu

Zakres ustawien: 0 — 500

Za pomocg tego parametru ogranicza sie minimalng szerokos¢ impulsu wyjsciowego.
Mozna go uzywaé w aplikacjach z diugimi kablami. Dzieki zwiekszeniu wartosci tego
parametru unika sie niebezpieczehstwa btedéw stanu nadprgdowego w przypadku
dtugich kabli silnika, poniewaz liczba zboczy napiecia, a tym samym wartosci szczyto-
wych tadowania, ulega zmniejszeniu. Jednoczesnie zmniejsza sie réwniez maksymal-
ne dostepne napiecie wyjsciowe silnika dla okreslonego napiecia wejsciowego.

Ustawienie fabryczne zalezy od falownika.
Czas = wartos¢ x 16,67 ns

P7-12: czas magnesowania wstepnego

Zakres ustawien: 0 — 5000 ms

Za pomocg tego parametru okresla sie czas magnesowania wstepnego. Wskutek tego
w chwili odblokowania falownika nastepuje odpowiednia zwtoka w uruchomieniu. Zbyt
mata warto$¢ moze doprowadzi¢ do tego, ze falownik przy zbyt krétkiej rampie przy-
spieszenia wygeneruje btgd stanu nadpradowego, jesli rampa przyspieszenia bedzie
bardzo krétka.

W trybach pracy dla silnikéw synchronicznych parametr ten stuzy wraz z P7-14 do po-
czatkowego ustawiania wirnika i nalezy go dopasowaé szczegdlnie przy wysokich
bezwladno$ciach masowych.

Ustawienie fabryczne zalezy od falownika.

P7-13: wektorowy regulator predkosci obrotowej, wzmocnienie D

Zakres ustawien: 0,0 — 400%

Ustawia wzmocnienie rozniczkujgce (%) dla regulatora predkosci obrotowej w trybie
ze sterowaniem wektorem strumienia.

P7-14: zwiekszenie momentu obrotowego przy niskich czestotliwosciach / prad magnesowania

wstepnego

Zakres ustawien: 0,0 — 100%

Prad boost wigczany podczas rozruchu, wyrazony w % pradu znamionowego silnika
(P1-08). Falownik jest wyposazony w funkcje zwigkszania. Przy niskiej predkoéci ob-
rotowej prgd moze by¢ podawany do silnika, aby zapewni¢ pozostawienie ustawienia
wirnika. Umozliwia rowniez efektywng prace silnika przy niskich predkosciach obroto-
wych.

Aby uzyskac¢ zwiekszenie przy niskiej predkosci obrotowej, nalezy pozostawi¢ falownik
pracujacy z najnizszg czestotliwoscig, wymagang dla danej aplikacji. Nalezy zwiek-
szy¢ wartosci, aby zapewni¢ zarobwno wymagany moment obrotowy, jak i bezusterko-
wa prace.
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Razem z P7-12 dziata parametr P7-14, aby zainicjowac¢ wirnik.
L K

boost current = K x P7-14

2.0

18364580875

P7-15: graniczna czestotliwosé zwiekszania momentu obrotowego
Zakres ustawien: 0,0 — 50%

Zakres czestotliwosci dla wigczonego pradu boost (P7-14) w % znamionowej czesto-
tliwosci silnika (P1-09).

Parametr ten dziata zgodnie z przedstawionym wykresem.

L K

20 boost current = K x P7-14

‘ T
P7-15 2xP7-15

18364580875

P7-16: predkosé¢ obrotowa zgodna z tabliczkg znamionowg silnika

Parametr nie ma zadnej funkgcji.

9.2.9 Grupa parametréw 8: parametry zalezne od zastosowania (tylko LTX) (poziom 3)

WSKAZOWKA

Dalsze informacje znajdujg sie w dodatku do instrukcji obstugi "MOVITRAC® LTX,
modut serwo dla MOVITRAC® LTP-B" w rozdziale "Zestaw parametrow funkcji LTX
(poziom 3)".

jde

P8-01: symulowane skalowanie enkodera

Zakres ustawien: 2° — 2°
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: wartos¢ skalowania impulsu wejsciowego

Zakres ustawien: 2° — 26

btad nadazania Low-Word
Zakres ustawien: 0 — 65535
Liczba inkrementéw w jednym obrocie

btad nadazania High-Word
Zakres ustawien: 0 — 65535
Liczba obrotow

typ ruchu referencyjnego
+ 0: nieaktywny
* 1:impuls zerowy przy ujemnym kierunku ruchu
. . impuls zerowy przy dodatnim kierunku ruchu

: koniec krzywki referencyjnej, ujemny kierunek ruchu

: koniec krzywki referencyjnej, dodatni kierunek ruchu

: brak ruchu referencyjnego, mozliwe tylko przy nieodblokowanym napedzie

: zderzak staty, dodatni kierunek ruchu

L]
N OO oA WN

: zderzak staty, ujiemny kierunek ruchu

regulator potozenia, wzmocnienie proporcjonalne
Zakres ustawien: 0,0 — 1,0 — 400%

tryb sonda dotykowa - wyzwalacz
* 0:zbocze TP1 P, zbocze TP2 P
* 1:zbocze TP1 N, zbocze TP2 P
* 2:zbocze TP1 N, zbocze TP2 N
» 3:zbocze TP1 P, zbocze TP2 N

rezerwa

wzmochienie przez wysterowanie wstepne predkosci
Zakres ustawien: 0 — 100 — 400%
Definiuje zrodto polecen do uzycia trybu zaciskow.

Parametr ten dziata tylko wtedy, gdy P7-712 > 0 i umozliwia nadpisanie zrodta sterowa-
nia zdefiniowanego w P71-12.

High: sterowanie falownikiem odbywa sie poprzez zrédta zdefiniowane w parametrach
P9-02i P9-07.

Low: dziata Zrodto sterowania ustawione w P1-12.

Zrédta sterowania falownika uwzgledniane sg z nastepujgcymi priorytetami:
* wylgczenie STO,

* btad zewnetrzny,
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* szybkie zatrzymanie,

» odblokowanie,

+  P9-09,

* ruch do przodu / wstecz / praca nawrotna,
* reset.

P8-10: wzmocnienie za pomoca wstepnej kontroli przyspieszenia

Zakres ustawien: 0 — 400%

P8-11: Low-Word, wartos¢ referencyjna dla przesuniecia
Zakres ustawien: 0 — 65535

P8-12: High-Word, wartos¢ referencyjna dla przesuniecia
Zakres ustawien: 0 — 65535

P8-13: rezerwa

P8-14: odblokowanie odniesienia - moment obrotowy
Zakres ustawien: 0 — 100 — 500%

9.210 Grupa parametrow 9: wejscia binarne okreslone przez uzytkownika (poziom 3)

Grupa parametrow 9 ma umozliwi¢ uzytkownikowi petng elastycznos¢ w sterowaniu
reakcjami falownika w bardziej skomplikowanych zastosowaniach, dla ktérych wyma-
gane sg specjalne ustawienia parametréw. Parametry nalezgce do tej grupy nalezy
stosowac z zachowaniem najwyzszej ostroznosci. Przed dokonaniem dopasowanh pa-
rametrow nalezacych do tej grupy, uzytkownicy muszg upewnic sie, ze znajg sie na
zastosowaniu falownika i jego funkcjach regulacyjnych.

Przeglad funkcji

Grupa parametrow 9 umozliwia rozszerzone programowanie falownika wraz z ustalo-
nymi przez uzytkownika funkcjami binarnych i analogowych wejs¢ falownika oraz re-
gulacje zrodta wartosci zadanej predkosci obrotowe;j.

Dla grupy parametréw 9 obowigzujg nastepujgce reguty:
+ Parametry nalezgce do tej grupy wolno zmienia¢ tylko wtedy, gdy P71-15 = 0.

* W przypadku zmiany wartosci parametru P7-15 zostang usuniete wszystkie usta-
wienia dokonane poprzednio w grupie 9.

+ Konfiguracji parametréw z grupy 9 dokonuje indywidualnie uzytkownik.

WSKAZOWKA

Zanotowac ustawienia!

jde
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Parametry wyboru zrédta logiki

Za pomocg parametrow wyboru zrodta logiki uzytkownik moze okresli¢ bezposrednio
zrodto funkeji regulacyjnych w falowniku. Parametry te moga by¢ tgczone tylko z war-
tosciami cyfrowymi, aktywujgcymi albo dezaktywujgcymi funkcje zaleznie od stanu

22872183/PL — 09/2016

wartosci.
Parametry okreslone jako zrddta logiki majg nastepujgcy zakres mozliwych ustawien:
Wyswietlacz falowni- [Ustawienie Funkcja
ka
ol (| ,: ,: Wejscie STO Sprzezone ze statusem wejs¢ STO, jezeli dozwolone.
N N
W Zawsze wytgczone  |Funkcja dezaktywowana na state.
DN ]
™ - Zawsze wigczone Funkcja aktywna na state.
Ll
i I | Wejscie binarne 1 Funkcja sprzezona ze stanem wejscia binarnego 1.
oot (
i - - j Wejscie binarne 2 Funkcja sprzezona ze stanem wejscia binarnego 2.
oot [
i - - j Wejscie binarne 3 Funkcja sprzezona ze stanem wejscia binarnego 3.
oot !
( N | Wejscie binarne 4 Funkcja sprzezona ze stanem wejscia binarnego 4 (wejscia
oo ( analogowego 1).
( - ,: Wejscie binarne 5 Funkcja sprzezona ze stanem wejscia binarnego 5 (wejscia
oo A analogowego 2).
( - ,: Wejscie binarne 6 Funkcja sprzezona ze stanem wejscia binarnego 6 (wyma-
oo Ll gana rozszerzona opcja we/wy).
( - 1 Wejscie binarne 7 Funkcja sprzezona ze stanem wejscia binarnego 7 (wyma-
DO ( gana rozszerzona opcja we/wy).
( - ,j Wejscie binarne 8 Funkcja sprzezona ze stanem wejscia binarnego 8 (wyma-
oo Ll gana rozszerzona opcja we/wy).
Zrédta regulacji falownika majg nastepujgce priorytety (od najwyzszego do najnizsze-
go):
+ obwdd STO,

* btad zewnetrzny,

* szybkie zatrzymanie,

» odblokowanie,

* wylgczenie poprzez sterowanie z zaciskow,

kierunek obrotéw w prawo / w lewo,

reset.

Parametry wyboru zrédta danych

Za pomocg parametrow wyboru zrodta danych okresla sie zrédio sygnatéw dla zrédia
predkosci obrotowej 1 — 8. Parametry okreslone jako zrodta danych majg nastepujacy
zakres mozliwych ustawien:

Wyswietlacz falowni- |Ustawienie Funkcja

ka

'j IR | Wejscie analogowe 1 Poziom sygnatu wejécia analogowego 1 (P0-07).
e ot (

[} 1 Wejscie analogowe 2 Poziom sygnatu wejécia analogowego 2 (P0-02).
oo T
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Wyswietlacz falowni- |Ustawienie Funkcja
ka
0 _ T T )T )| |Stata predkosc obrotowa |Wybrana stata predkos¢ obrotowa.
UL " N
I I A R Klawiatura (potencjometr |Klawiatura do wprowadzania wartosci zadanej predkosci
DN Voo silnikowy) obrotowej (P0-06).
x| i Wyjscie regulatora PID  |Wyj$cie regulatora PID (P0-10).
) (0l
e _ |l _ | |WartosC zadana predko- |Wartos¢ zadana predkosci obrotowej z urzadzenia nad-
o L DN $ci obrotowej z urzadze- |rzednego (tryb master-slave).

nia nadrzednego
g N N I Warto$¢ zadana predko- |Warto$¢ zadana predkosci obrotowej z sieci przemysto-
) Lo e $ci obrotowej z sieci wej PE2.

przemystowej
[ N . Warto$¢ zadana predko- |Warto$¢ zadana predkosci obrotowej okreslona przez
o) $ci obrotowej okreslona |uzytkownika (funkcja PLC).

przez uzytkownika
ey 0 Wejscie czestotliwosci  |Czestotliwos¢ impulséw - czestotliwos¢ na wejsciu.
moeL a0

P9-01: zezwolenie dla zrédia wejsciowego
Zakres ustawien: SAFE, din-1, din-2, din-3, din-4, din-5, din-6, din-7, din-8

Parametr ten okresla zrédio funkcji odblokowujgcej falownik. Zwykle funkcja ta jest
przyporzadkowana do wejscia binarnego 1. Umozliwia wykorzystanie sprzetowego sy-
gnatu odblokowujgcego w réznych sytuacjach. Na przyktad uzycie polecen ruchu na-
przéd albo wstecz przez zrodta zewnetrzne, np. sygnaty sterujgce z sieci przemysto-

wej albo z programu sterownika PLC.

P9-02: zrodto wejsciowe szybkiego zatrzymania
Zakres ustawien: OFF, din-1, din-2, din-3, din-4, din-5, din-6, din-7, din-8, On

Okresla zrédto wejsciowe szybkiego zatrzymania. Reakcjg na polecenie szybkiego za-
trzymania jest zatrzymanie silnika w ustawionym w parametrze P2-25 czasie hamowa-

nia.

P9-03: zrédto wejsciowe dla kierunku obrotéw w prawo (CW)
Zakres ustawien: OFF, din-1, din-2, din-3, din-4, din-5, din-6, din-7, din-8, On
Okresla zrédto polecenia dla obrotéw w prawo.

P9-04: zrédto wejsciowe dla kierunku obrotéw w lewo (CCW)
Zakres ustawien: OFF, din-1, din-2, din-3, din-4, din-5, din-6, din-7, din-8, On
Okresla zrédto polecenia dla obrotéw w lewo.

WSKAZOWKA

i

Jezeli polecenia obrotéw w prawo i w lewo sg stosowane do silnika jednoczesnie, fa-
lownik wykona szybkie zatrzymanie.

P9-05: aktywacja funkcji utrzymania

Zakres ustawien: OFF, On

Definiowanie funkcji utrzymania wej$¢ binarnych.
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Za pomocg funkcji utrzymania mozna stosowacé przejsciowe sygnaty rozruchu do uru-
chamiania i zatrzymywania silnika w dowolnym kierunku. W takim przypadku zrédto
sygnatéw zezwolenia (P9-01) musi by¢ potgczone ze zrédiem regulacji stykiem roz-
wiernym (rozwartym w celu zatrzymania).

To zrédto regulacji musi mie¢ wartos¢ logiczng "1", aby byto mozliwe uruchomienie sil-
nika. Falownik reaguje na przejsciowe albo impulsowe sygnaty uruchamiania i zatrzy-
mywania zgodnie z ustawieniami w parametrach P9-03 i P9-04.

P9-06: odwrdcenie kierunku obrotéw
Zakres ustawien: OFF, din-1, din-2, din-3, din-4, din-5, din-6, din-7, din-8, On
Okresla zrédto wejsciowe dla odwrdcenia kierunku obrotow.

P9-07: zrodto wejsciowe dla resetu
Zakres ustawien: OFF, din-1, din-2, din-3, din-4, din-5, din-6, din-7, din-8, On
Okresla zrédto wejsciowe dla polecenia resetu.

P9-08: zrédto wejsciowe dla btedu zewnetrznego
Zakres ustawien: OFF, din-1, din-2, din-3, din-4, din-5, din-6, din-7, din-8, On
Okresla zrédto wejsciowe polecenia dla btedéw zewnetrznych.

P9-09: zrédto aktywacji sterowania z zaciskow
Zakres ustawien: OFF, din-1, din-2, din-3, din-4, din-5, din-6, din-7, din-8, On

Okresla zrodito polecenia, za pomocg kitdérego wybiera sie sterowanie falownikiem
z zaciskow. Parametr ten dziata tylko wtedy, gdy P7-712 > 0 i umozliwia wybor stero-
wania z zaciskéw, aby wytgczy¢ zrédto sterowania zdefiniowane w P71-12.

P9-10 — P9-17: zrodto predkosci obrotowej

Mozna okresli¢ maks. 8 zrodet wartosci zadanej predkosci obrotowej falownika i wy-
biera¢ je podczas pracy za pomocg parametrow P9-18 — P9-20. W przypadku zmiany
zrédta wartodci zadanej, nastepuje natychmiastowe zastosowanie zmiany podczas
pracy. Nie trzeba w tym celu zatrzymywac i ponownie uruchamiaé falownika.

P9-10: zrédto predkosci obrotowej 1

Zakres ustawien: Ain-1, Ain-2, stata predkos¢ obrotowa 1-8, d-Pot, PID, Sub-dr,
F-bus, User, Pulse

Okresla zrédio dla predkosci obrotowe;.

P9-11: zrédto predkosci obrotowej 2

Zakres ustawien: Ain-1, Ain-2, stata predkos$¢ obrotowa 1-8, d-Pot, PID, Sub-dr,
F-bus, User, Pulse

Okresla zrédto dla predkosci obrotowe;.

P9-12: zrédto predkosci obrotowej 3

Zakres ustawien: Ain-1, Ain-2, stata predko$¢ obrotowa 1-8, d-Pot, PID, Sub-dr,
F-bus, User, Pulse

Okresla zrédto dla predkosci obrotowe;.
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P9-13: zrédto predkosci obrotowej 4

Zakres ustawien: Ain-1, Ain-2, stata predkosc¢
F-bus, User, Pulse

Okresla zrédto dla predkosci obrotowe;.

P9-14: zrédto predkosci obrotowej 5

Zakres ustawien: Ain-1, Ain-2, stata predkosc¢
F-bus, User, Pulse

Okresla zrédio dla predkosci obrotowe;.

P9-15: zrédto predkosci obrotowej 6

Zakres ustawien: Ain-1, Ain-2, stata predkosc¢
F-bus, User, Pulse

Okresla zrédto dla predkosci obrotowe;.

P9-16: zrédto predkosci obrotowej 7

Zakres ustawien: Ain-1, Ain-2, stata predkosc¢
F-bus, User, Pulse

Okresla zrédto dla predkosci obrotowe;.

P9-17: zrédto predkosci obrotowej 8

Zakres ustawien: Ain-1, Ain-2, stata predkosc¢
F-bus, User, Pulse

Okresla zrédto dla predkosci obrotowe;.

P9-18 — P9-20: wejscie wyboru predkosci obrotowej

obrotowa

obrotowa

obrotowa

obrotowa

obrotowa

1-8, d-Pot,

1-8, d-Pot,

1-8, d-Pot,

1-8, d-Pot,

1-8, d-Pot,

PID, Sub-dr,

PID, Sub-dr,

PID, Sub-dr,

PID, Sub-dr,

PID, Sub-dr,

Aktywne zrodio wartosci zadanych predkosci obrotowej mozna wybra¢ podczas pracy
na podstawie statusu ww. parametréw dla zrédta logiki. Wartosci zadane predkosci

obrotowej wybiera sie zgodnie z ponizsza logika.

P9-20 P9-19 P9-18 |Zrédto wartosci zadanych predkosci obrotowej
0 0 0 1 (P9-10)
0 0 1 2 (P9-11)
0 1 0 3 (P9-12)
0 1 1 4 (P9-13)
1 0 0 5 (P9-14)
1 0 1 6 (P9-15)
1 1 0 7 (P9-16)
1 1 1 8 (P9-17)

P9-18: wejscie wyboru predkosci obrotowej 0

Zakres ustawien: OFF, din-1, din-2, din-3, din-4, din-5, din-6, din-7, din-8, On
Zrédto logiki "bit 0" do wyboru wartoéci zadanej predkosci obrotowe;.
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P9-19: wejscie wyboru predkosci obrotowej 1
Zakres ustawien: OFF, din-1, din-2, din-3, din-4, din-5, din-6, din-7, din-8, On
Zrédto logiki "bit 1" do wyboru wartoéci zadanej predkosci obrotowe;.

P9-20: wejscie wyboru predkosci obrotowej 2
Zakres ustawien: OFF, din-1, din-2, din-3, din-4, din-5, din-6, din-7, din-8, On
Zrédio logiki "bit 2" do wyboru wartoéci zadanej predko$ci obrotowe;.

P9-21 — P9-23: wejscie wyboru statej predkosci obrotowej

Jezeli stata predkos$¢ obrotowa ma by¢ stosowana jako warto$¢ zadana predkosci ob-
rotowej, mozna wybra¢ aktywng, statg predkos$¢ obrotowa, bazujgc na statusie tego
parametru. Wybér odbywa sie na podstawie nastepujgcej logiki:

P9-23 P9-22 P9-21 |Stata predkos¢ obrotowa
0 0 0 1 (P2-01)
2 (P2-02)
(P2-03)
(P2-04)
(P2-05)
(
(
(

P2-06)
P2-07)
P2-08)

0
0
0
1
1
1
1

Al | OO~~~ O
= O OO -

3
4
5
6
7
8

P9-21: wejscie 0 do wyboru statej predkosci obrotowej
Zakres ustawien: OFF, din-1, din-2, din-3, din-4, din-5, din-6, din-7, din-8, On
Okresla zrédto wejsciowe 0 dla statej predkosci obrotowe;.

P9-22: wejscie 1 do wyboru statej predkosci obrotowej
Zakres ustawien: OFF, din-1, din-2, din-3, din-4, din-5, din-6, din-7, din-8, On
Okresla zrédto wejsciowe 1 dla statej predkosci obrotowe;.

P9-23: wejscie 2 do wyboru stalej predkosci obrotowej
Zakres ustawien: OFF, din-1, din-2, din-3, din-4, din-5, din-6, din-7, din-8, On
Okresla zrédto wejsciowe 2 dla statej predkosci obrotowe;.

P9-24: wejscie, dodatni tryb impulsowania
Zakres ustawien: OFF, din-1, din-2, din-3, din-4, din-5, din-6, din-7, din-8
Okresla zrédto sygnatu do wykonania w dodatnim trybie impulsowania.
Predkos¢ obrotowg impulsowania okre$la sie w parametrze P2-01.

P9-25: wejscie, ujemny tryb impulsowania
Zakres ustawien: OFF, din-1, din-2, din-3, din-4, din-5, din-6, din-7, din-8
Okresla zrédio sygnatu do wykonania w ujemnym trybie impulsowania.
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Predkos¢ obrotowg impulsowania okre$la sie w parametrze P2-01.

P9-26: wejscie odblokowania ruchu referencyjnego
Zakres ustawien: OFF, din-1, din-2, din-3, din-4, din-5, din-6, din-7, din-8
Okresla zrédto sygnatu polecenia odblokowania ruchu referencyjnego.

P9-27: wejscie krzywki referencyjnej
Zakres ustawien: OFF, din-1, din-2, din-3, din-4, din-5, din-6, din-7, din-8
Okresla zrédto dla wejscia krzywki referencyjnej.

P9-28: zrédto wejsciowe, motopotencjometr do goéry
Zakres ustawien: OFF, din-1, din-2, din-3, din-4, din-5, din-6, din-7, din-8

Okresla zrédto sygnatu logicznego, za pomocg ktérego zwieksza sie warto$¢ zadang
predkosci obrotowej na klawiaturze/motopotencjometrze. Jezeli okre$lonym zrodtem
sygnatu jest wartos¢ logiczna 1, to wartos¢ zwieksza sie o rampe okreslong w para-
metrze P1-03.

P9-29: zrodto wejsciowe, motopotencjometr na doét
Zakres ustawien: OFF, din-1, din-2, din-3, din-4, din-5, din-6, din-7, din-8

Okresla zrodto sygnatu logicznego, za pomocg ktérego zmniejsza sie wartos¢ zadang
predkosci obrotowej na klawiaturze/motopotencjometrze. Jezeli okreslonym Zrédiem
sygnatu jest warto$¢ logiczna 1, to wartos¢ zmniejsza sie o rampe okreslong w para-
metrze P1-04.

P9-30: wytacznik krancowy prawy CW
Zakres ustawien: OFF, din-1, din-2, din-3, din-4, din-5, din-6, din-7, din-8

Parametr ten definiuje wejscie cyfrowe dla prawego wytgcznika krancowego. Wejscie
cyfrowe nalezy okablowac jako styk rozwierny w sposéb zabezpieczony przed prze-
rwaniem. Po zadziataniu wytgcznika krancowego, na wejsciu DI wystepuje poziom
0V, a falownik zmniejsza predkos¢ obrotowg wzdtuz rampy P1-04 do 0 Hz.

Dopdki wystepuje zezwolenie w falowniku, pozostaje on odblokowany przy czestotli-
wosci 0 Hz.

Informacja o statusie wylgcznika krancowego znajduje sie rowniez w stowie stanu.

P9-31: wylacznik krancowy lewy CCW
Zakres ustawien: OFF, din-1, din-2, din-3, din-4, din-5, din-6, din-7, din-8

Parametr ten definiuje wejscie cyfrowe dla lewego wytgcznika krancowego. Wejscie
cyfrowe nalezy okablowac¢ jako styk rozwierny w sposob zabezpieczony przed prze-
rwaniem. Po zadziataniu wylgcznika krancowego, na wejsciu DI wystepuje poziom
0V, a falownik zmniejsza predko$¢ obrotowg wzdtuz rampy P1-04 do 0 Hz.

Dopdki wystepuje zezwolenie w falowniku, pozostaje on odblokowany przy czestotli-
wosci 0 Hz.

Informacja o statusie wylgcznika krancowego znajduje sie rowniez w stowie stanu.

P9-32: odblokowanie drugiej rampy hamowania, rampa szybkiego zatrzymania
Zakres ustawien: OFF, din-1, din-2, din-3, din-4, din-5, din-6, din-7, din-8
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Okresla zrodto sygnatu logicznego zwalniajgcego rampe szybkiego zatrzymania okre-
Slong w parametrze P2-25.

P9-33: wybor sygnatu wejsciowego trybu pozarowego / trybu awaryjnego

Zakres ustawien: OFF, din-1, din-2, din-3, din-4, din-5. Okres$la zrédio sygnatu logicz-
nego, aktywujgcego tryb pozarowy / tryb awaryjny. Falownik ignoruje w takim przypad-
ku wszystkie btedy i/lub wytgczenia i pracuje do catkowitej awarii albo do awarii zasila-
nia.

P9-34: state odniesienie dla wartosci zadanej PID, wejscie wyboru 0

Zakres ustawien: OFF, din-1, din-2, din-3, din-4, din-5, din-6, din-7, din-8

P9-35: state odniesienie dla wartosci zadanej PID, wejscie wyboru 1

jde

Zakres ustawien: OFF, din-1, din-2, din-3, din-4, din-5, din-6, din-7, din-8

WSKAZOWKA

Dopdki P9-34 i P9-35 majg wartos¢ ,OFF”, nie mozna uzywaé¢ parametrow P3-14 -
P3-16.
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10 Dane techniczne

10.1 Oznaczenia

Ponizsza tabela zawiera objasnienia wszystkich znakéw, jakie mogg znalez¢ sie na
tabliczce znamionowej lub na silniku.

Oznaczenie Znaczenie
Znak CE, stanowigcy potwierdzenie zgodnosci z dyrektywg niskonapiecio-
wg 2014/35/UE.

Dyrektywa 2011/65/UE (RoHS) stuzy ograniczeniu zastosowania okreslo-
nych substancji niebezpiecznych w urzadzeniach elektrycznych i elektro-

nicznych.
[22) Znak FS z numerem kodu, oznaczajgcy komponenty bezpieczenstwa funk-
Q 01 cjonalnego.
U Znak UL, potwierdzajgcy, ze komponent zostat przetestowany przez UL
c\YL )us (Underwriters Laboratory), wazny rowniez dla CSA razem z numerem reje-
LISTED stracyjnym.
[H[ Znak EAC (EurAsian Conformity = zgodno$¢ z wymogami Unii Euroazjatyc-
kiej).

Potwierdzenie spetnienia wymogow regulacii technicznej Unii Ekonomicz-
nej/Celnej Rosiji, Biatorusi, Kazachstanu i Armenii.

Logo RCM (Regulatory Compliance Mark)

Potwierdzenie spetnienia wymogow technicznych Australijskiego Urzedu
Komunikacji i Mediéw ACMA (Australian Communications and Media Au-
thority).

Wszystkie produkty sg zgodne z nastepujgcymi normami miedzynarodowymi:
* UL 508C przeksztattniki mocy

+ EN 61800-3:2004/A1:2012 Elektryczne uklady napedowe mocy o regulowanej
predkosci — czes¢ 3

+ EN ISO 13849-1 Safe Torque Off (STO) zgodnie z PL d
» Stopien ochrony zgodny z NEMA 250, EN 60529
+ Klasa palnosci zgodna z UL 94
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10.2 Warunki otoczenia

Dane techniczne
Warunki otoczenia

Temperatura otoczenia podczas
pracy
(Dla czestotliwosci PWM 2 kHz)

od -10°C do +50°C (IP20/NEMA 1)
od -10°C do +40°C (IP55/NEMA 12K)
od -10°C do +40°C (IP66/NEMA 4X)

Spadek mocy zaleznie od tempe-
ratury otoczenia

2,5%/°C do 60°C w przypadku nastepujacych falownikéw o stopniu
ochrony IP20/NEMA 1:

230V:0,75-5,5 kW
400 V: 0,75 - 11 kW
500 V: 0,75 - 15 kW

2,5%/°C do 50°C w przypadku nastepujacych falownikéw o stopniu
ochrony IP66/NEMA 4X:

230V: 0,75 -4 kW
400V:0,75-7,5 kW
500 V: 0,75 — 11 kW

1,5%/°C do 50°C w przypadku nastepujacych falownikéw o stopniu
ochrony IP55/NEMA 12K:

230 V:5,5-75kW
400 V: 11 — 160 kW
500 V: 15 - 110 kW

Temperatura magazynowania

od -40°C do +60°C

Maksymalna wysokos$¢ ustawienia
dla trybu pracy znamionowej

1000 m

Spadek mocy powyzej 1000 m

1%/100 m do maks. 2000 m z UL
1%/100 m do maks. 4000 m bez UL

Maksymalna wilgotno$é wzgledna
powietrza

95% (kondensacja niedozwolona)

Wersje urzgdzen

IP20/NEMA 1
IPS5/NEMA 12K
IP66/NEMA 4X

10
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10.3 Dane techniczne
Wartosci w koniach mechanicznych (KM, ang. HP) okresla sie nastepujaco.
* Urzadzenia 200 — 240 V: NEC2002, tabela 430-150, 230 V
* Urzadzenia 380 — 480 V: NEC2002, tabela 430-150, 460 V
* Urzadzenia 500 — 600 V: NEC2002, tabela 430-150, 575 V
10.3.1  System 1-fazowy AC 200 — 240 V
WSKAZOWKA
i Proponowane ponizej przekroje kabli oraz zabezpieczenia obowigzujg dla przewo-
dow miedzianych w izolacji PCW, uktadanych w tunelach kablowych w temperaturze
otoczenia 25°C. Dobierajgc zabezpieczenie oraz przewody sieciowe i doprowadzaja-
ce prad do silnika nalezy przestrzegac tez przepisow krajowych i specyficznych dla
instalaciji.
MOVITRAC® LTP-B - klasa filtra EMC C1 zgodnie z EN 61800-3
Moc w kW| 0,75 1,5 2,2
IP20/NEMA 1
MC LTP-B.. 0008-2B1-4-00 0015-2B1-4-00 0022-2B1-4-00
Numer katalogowy 18251382 18251528 18251641
IP66/NEMA 4X
MC LTP-B.. 0008-2B1-4-10 0015-2B1-4-10 0022-2B1-4-10
Numer katalogowy 18251390 18251536 18251668
Napiecie znamionowe sieci U, zgodnie \% 1 x AC 200 — 240 £10%
z EN 50160
Czestotliwos¢ sieci fg,. Hz 50/60 +5%
Zalecany przekréj przewodow sieciowych mm? 1,5 2,5
AWG 14 12
Bezpiecznik sieciowy A 16 25 (35)"
Znamionowy prad wejsciowy A 8,5 13,9 19,5
Zalecana moc silnika kW 0,75 1,5 2,2
HP 1 2 3
Napiecie wyjsciowe U Vv 3 %20 — Ugee
Prad wyjsciowy A 4,3 7 10,5
Czestotliwos¢ PWM kHz 2/4/6/8/12/16
Zakres predkosci obrotowej 1/min -30 000 — 0 — +30 000
Maksymalna czestotliwos¢ wyjsciowa Hz 500
Przekroéj kabla silnika Cu 75C mm? 1,5 2,5
AWG 14 12
Maksymalna dlugo$é ekranowanego kabla m 100
silnika
Maksymalna dtugos¢ nieekranowanego 150
kabla silnika
Wielko$¢ 2
Znamionowa strata mocy 24 V W 8
Znamionowa strata mocy modutu zasilaja- w 22 45 66
cego
Minimalna rezystancja rezystora hamuja- Q 27
cego

18()  instrukcja obstugi — MOVITRAC® LTP-B

22872183/PL — 09/2016



22872183/PL — 09/2016

Dane techniczne 1
Dane techniczne

MOVITRAC® LTP-B - klasa filtra EMC C1 zgodnie z EN 61800-3
Moc w kW 0,75 1,5 2,2
Maksymalny przekrdéj zaciskow urzadze- mm? 10
nia AWG 8
Maksymalny przekrdj zaciskéw sterowni- mm? 0,05-25
czych AWG 3012

1) Wartosci zalecane dla zgodnosci z UL
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10.3.2 System 3-fazowy AC 200 — 240 V

WSKAZOWKA

z zasilaniem 1 x AC 200 — 240 V.

Wszystkie falowniki z zasilaniem sieciowym 3 x AC 200 — 240 V mozna eksploato-
wac z uwzglednieniem spadku mocy na poziomie 50% pradu wyjsciowego réowniez

Moc 0,75 - 5,5 kW

MOVITRACP® LTP-B — klasa filtra EMC C2 zgodnie z EN 61800-3

Moc w kW 0,75 1,5 2,2 3 4 5,5
IP20/NEMA 1
MC LTP-B..| 0008-2A3-4-00 | 0015-2A3-4-00 | 0022-2A3-4-00 | 0030-2A3-4-00 | 0040-2A3-4-00 | 0055-2A3-4-00
Numer katalogowy| 18251358 18251471 18251617 18251722 18251765 18251846
IP66/NEMA 4X IP55/NEMA
12K
MC LTP-B..| 0008-2A3-4-10 | 0015-2A3-4-10 | 0022-2A3-4-10 | 0030-2A3-4-10 | 0040-2A3-4-10 | 0055-2A3-4-10
Numer katalogowy| 18251366 18251498 18251625 18251730 18251773 18251854
Napiecie znamionowe sieci | V 3 x AC 200 — 240 +10%
U, Zgodnie z EN 50160
Czestotliwos¢ sieci fg. Hz 50/60 5%
Zalecany przekroj przewo- | mm? 1,5 2,5 4,0 6,0
dow sieciowych AWG 16 14 12 10
Bezpiecznik sieciowy A 10 16 20 (35)" 25 (35)" 35
Znamionowy prad wejscio- A 4,5 7,3 11 16,1 18,8 24,8
wy
Zalecana moc silnika kW 0,75 1,5 2,2 3 4 5,5
HP 1 2 3 4 5 7.5
Napiecie wyjsciowe U, \% 3 % 20 — Ugee
Prad wyjsciowy A 4,3 7 10,5 14 18 24
Czestotliwos¢ PWM kHz 2/4/6/8/12/16 2/4/6/8
Zakres predkosci obrotowej | 1/min -30 000 — 0 — +30 000
Maksymalna czegstotliwos¢ | Hz 500
wyjsciowa
Przekrdj kabla silnika mm? 1,5 2,5 4,0 6,0
Cu7sC AWG 16 14 12 10
Maks. dlugo$é ekranowane-| m 100
go kabla silnika
Maks. dtugos$¢ nieekrano- 150
wanego kabla silnika
Wielko$¢ 2 3/4?
Znamionowa strata mocy W 8 8/112
24V
Znamionowa strata mocy w 22 45 66 90 120 165
modutu zasilajgcego
Minimalna rezystancja rezy-| Q 27 22
stora hamujgcego
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MOVITRAC® LTP-B - klasa filtra EMC C2 zgodnie z EN 61800-3

Moc w kW 0,75 1,5 2,2 3 4 5,5
Maksymalny przekroj zaci- | mm? 10 10/162
skow urzqdzenia AWG 8 8/62)
Maksymalny przekroj zaci- | mm? 0,05-2,5
skéw sterowniczych AWG 30— 12

1) Wartosci zalecane dla zgodnosci z UL
2) Obudowa IP20: wielko$¢ 3 / obudowa IP55: Wielkos$¢ 4

10
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Moc 7,5 - 18,5 kW

MOVITRAC® LTP-B - klasa filtra EMC C2 zgodnie z EN 61800-3

Moc w kW 7,5 11 15 18,5
IP55/NEMA 12K
MC LTP-B..| 0075-2A3-4-10 0110-2A3-4-10 0150-2A3-4-10 0185-2A3-4-10
Numer katalogowy 18251919 18251978 18252036 18252060
Napiecie znamionowe sieci U \% 3 x AC 200 — 240 £+10%
zgodnie z EN 50160
Czestotliwos¢ sieci fg Hz 50/60 +5%
Zalecany przekréj przewodow sie- mm? 10 16 25 35
ciowych AWG 8 6 4 2
Bezpiecznik sieciowy A 50 63 80 100
Znamionowy prad wejsciowy A 40 47,1 62,4 74,1
Zalecana moc silnika kw 7,5 11 15 18,5
HP 10 15 20 25
Napiecie wyjsciowe Ui \ 3 x 20 — Uges
Prad wyjsciowy A 39 46 61 72
Czestotliwos¢ PWM kHz 2/4/6/8/12
Zakres predkosci obrotowej 1/min -30 000 — 0 — +30 000
Maksymalna czestotliwo$¢ wyjscio- Hz 500
wa
Przekroj kabla silnika Cu 75C mm? 10 16 25 35
AWG 8 6 4 2
Maksymalna dtugos¢ ekranowane- m 100
go kabla silnika
Maksymalna dtugos¢ nieekranowa- 150
nego kabla silnika
Wielkos$¢ 4 5
Znamionowa strata mocy 24 V W 11 11,3
Znamionowa strata mocy modutu w 225 330 450 555
zasilajgcego
Minimalna rezystancja rezystora ha- Q 22 12 6
mujgcego
Maksymalny przekroj zaciskdw mm? 16 35
urzgdzenia AWG 6 2
Maksymalny przekroj zaciskow ste- mm? 0,05-2,5
rowniczych AWG 30-12
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Dane techniczne

Moc 22 - 45 kW

MOVITRAC® LTP-B - klasa filtra EMC C2 zgodnie z EN 61800-3

Moc w kW 22 30 37 45
IP55/NEMA 12K
MC LTP-B..| 0220-2A3-4-10 0300-2A3-4-10 0370-2A3-4-10 0450-2A3-4-10
Numer katalogowy 18252087 18252117 18252141 18252176
Napiecie znamionowe sieci U \% 3 x AC 200 — 240 +10%
zgodnie z EN 50160
Czestotliwos¢ sieci fg Hz 50/60 +5%
Zalecany przekréj przewodow sie- mm? 35 50 95
ciowych AWG 2 1 3/0
Bezpiecznik sieciowy A 100 150 200
Znamionowy prad wejsciowy A 92,3 112,7 153,5 183,8
Zalecana moc silnika kW 22 30 37 45
HP 30 40 50 60
Napiecie wyjsciowe Ui \ 3 x 20 — Ugee
Prad wyjsciowy A 90 110 150 180
Czestotliwos¢ PWM kHz 2/4/6/8 2/4/6 2/4
Zakres predkosci obrotowej 1/min -30 000 — 0 — +30 000
Maksymalna czestotliwo$¢ wyjscio- Hz 500
wa
Przekroj kabla silnika Cu 75C mm? 35 50 95
AWG 2 1 3/0
Maksymalna dtugos¢ ekranowane- m 100
go kabla silnika
Maksymalna dtugos¢ nieekranowa- 150
nego kabla silnika
Wielkos$¢ 6
Znamionowa strata mocy 24 V W 11,6
Znamionowa strata mocy modutu w 660 900 1110 1350
zasilajgcego
Minimalna rezystancja rezystora ha- Q 6 3
mujgcego
Maksymalny przekrdj zaciskéw Sworzent M10 z nakretkg maks. 95 mm?
urzadzenia Przytacze rezystora hamujgcego M8 maks. 70 mm?
Koncéwka kablowa konektorowa DIN 46235
AWG -
Maksymalny przekroj zaciskow ste- mm? 0,05-2,5
rowniczych AWG 30— 12

EURODRIVE

10
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Moc 55 - 75 kW

MOVITRAC® LTP-B - klasa filtra EMC C2 zgodnie z EN 61800-3

Moc w kW

55 75

IPS5/NEMA 12K

MC LTP-B..

0550-2A3-4-10 0750-2A3-4-10

Numer katalogowy

18252206 18252230

Napiecie znamionowe sieci U, zgodnie z EN 50160 V 3 x AC 200 — 240 +10%
Czestotliwos¢ sieci fg. Hz 50/60 5%
Zalecany przekrdj przewodoéw sieciowych mm? 120 150
AWG 4/0 -
Bezpiecznik sieciowy A 250 315
Znamionowy prad wejsciowy A 206,2 252,8
Zalecana moc silnika kW 55 75
HP 75 100
Napiecie wyjsciowe Ui \ 3 x 20 — Uges
Prad wyjsciowy A 202 248
Czestotliwos¢ PWM kHz 2/4/6/8 2/4/6
Zakres predkosci obrotowej 1/min -30 000 — 0 — +30 000
Maksymalna czestotliwos¢ wyjsciowa Hz 500
Przekroj kabla silnika Cu 75C mm? 120 150
AWG 4/0 -
Maksymalna dtugos$¢ ekranowanego kabla silnika m 100
Maksymalna dtugosé nieekranowanego kabla silnika 150
Wielkos¢ 7
Znamionowa strata mocy 24 V W 11,9
Znamionowa strata mocy modutu zasilajgcego W 1650 | 2250
Minimalna rezystancja rezystora hamujacego Q 3
Maksymalny przekrdj zaciskéw urzadzenia Sworzen M10 z nakretkg maks. 95 mm?
Przytgcze rezystora hamujgcego M8 maks. 70 mm?
Koncéwka kablowa konektorowa DIN 46235
AWG -
Maksymalny przekroj zaciskdw sterowniczych mm? 0,05-2,5
AWG 30-12
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10.3.3

Moc 0,75 - 11 kW

System 3-fazowy AC 380 — 480 V

Dane techniczne
Dane techniczne

MOVITRACP® LTP-B — klasa filtra EMC C2 zgodnie z EN 61800-3

nieekranowanego
kabla silnika

Wielko$¢

Moc w kW 0,75 1,5 2,2 4 5,5 7,5 1
IP20/NEMA 1
MC LTP-B..|0008-5A3-4-00{0015-5A3-4-00|0022-5A3-4-00|0040-5A3-4-00|0055-5A3-4-00|0075-5A3-4-00|0110-5A3-4-00
Numer katalogowy| 18251412 18251552 18251684 18251803 18251870 18251927 18251986
IP66/NEMA 4X IP55/NEMA
12K
MC LTP-B..|0008-5A3-4-10{0015-5A3-4-10|0022-5A3-4-10|0040-5A3-4-10|0055-5A3-4-10|0075-5A3-4-10|0110-5A3-4-10
Numer katalogowy| 18251420 18251560 18251692 18251811 18251889 18251935 18251994
Napiecie znamio- | V 3 x AC 380 — 480 +10%
nowe siecCi Ugee
zgodnie
z EN 50160
Czestotliwos¢ sie- | Hz 50/60 +5%
Ci fsieé
Zalecany przekroj | mm? 1,5 2,5 6
przewodow siecio-| oG 16 14 10
wych
Bezpiecznik sie- A 10 16 (15)" 16 20 35
ciowy
Znamionowy prad | A 2,4 4,3 6,1 9,8 14,6 18,1 24,7
wejsciowy
Zalecana moc sil- | kW 0,75 1,5 2,2 4 55 7,5 11
nika HP 1 2 3 5 75 10 15
Napiecie wyjscio- | V 3% 20 — Ugie
we Uginic
Prad wyjsciowy A 2,2 4,1 5,8 9,5 14 18 24
Czegstotliwose kHz 2/4/6/8/12/16 2/4/6/8/12 2/4/6/8
PWM
Zakres predkosci | 1/min
obrotowej
Maksymalna cze- | Hz 500
stotliwos¢ wyjscio-
wa
Przekroj kabla sil- | mm? 1,5 2,5 6
nika Cu 75C AWG 16 14 10
Maks. dlugos¢ m 100
ekranowanego ka-
bla silnika
Maks. dlugos¢ 150

3/4?

Znamionowa stra-
ta mocy 24 V

10/16,7%

Znamionowa stra-
ta mocy modutu
zasilajgcego

120

165

225

330

Minimalna rezy-
stancja rezystora

hamujgcego
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MOVITRAC® LTP-B - klasa filtra EMC C2 zgodnie z EN 61800-3

rowniczych

Moc w kW 0,75 1,5 2,2 4 5,5 7,5 11
Maksymalny prze-| mm? 10 10/16?
kréj zaciskow AWG 8 8/6?
urzgdzenia
Maksymalny prze-| mm? 0,056-2,5
kréj zaciskow ste- AWG 30-12

1) Wartosci zalecane dla zgodnosci z UL
2) Obudowa IP20: wielko$¢ 3 / obudowa IP55: Wielko$¢ 4
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Dane techniczne

Moc 15 - 37 kW

MOVITRAC® LTP-B - klasa filtra EMC C2 zgodnie z EN 61800-3

Moc w kW 15 18,5 22 30 37
IP55/NEMA 12K
MC LTP-B..| 0150-5A3-4-10 0185-5A3-4-10 0220-5A3-4-10 0300-5A3-4-10 0370-5A3-4-10
Numer katalogowy 18252044 18252079 18252095 18252125 18252168
Napiecie znamionowe sieci \Y 3 x AC 380 — 480 £10%
U, Zgodnie z EN 50160
Czestotliwos¢ sieci fg Hz 50/60 £5%
Zalecany przekréj przewo- mm? 6 10 16 25 35
déw sieciowych AWG 10 8 6 4 2
Bezpiecznik sieciowy A 35 50 63 80 100
Znamionowy prad wejsciowy A 30,8 40 471 62,8 73,8
Zalecana moc silnika kW 15 18,5 22 30 37
HP 20 25 30 40 50
Napiecie wyjsciowe Ui \Y 3 x 20 — Ugee
Prad wyjsciowy A 30 39 46 61 72
Czestotliwos¢ PWM kHz 2/4/6/8/12
Zakres predkosci obrotowej | 1/min -30 000 — 0 — +30 000
Maksymalna czestotliwos¢ Hz 500
wyjsciowa
Przekroj kabla silnika Cu 75C| mm? 6 10 16 25 35
AWG 10 8 6 4 2
Maks. dlugos$¢ ekranowane- m 100
go kabla silnika
Maks. dtugos$¢ nieekranowa- 150
nego kabla silnika
Wielkos$¢ 4 5
Znamionowa strata mocy w 16,7 19,8
24V
Znamionowa strata mocy w 450 555 660 900 1110
modutu zasilajgcego
Minimalna rezystancja rezy- Q 22 12
stora hamujacego
Maksymalny przekroj zaci- mm? 16 35
skow urzgdzenia AWG 6 2
Maksymalny przekroj zaci- mm? 0,05-2,5
skow sterowniczych AWG 30-12

EURODRIVE
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Moc 45 - 90 kW

MOVITRAC® LTP-B - klasa filtra EMC C2 zgodnie z EN 61800-3
Moc w kW 45 55 75 90
IP55/NEMA 12K
MC LTP-B..|  0450-5A3-4-10 0550-5A3-4-10 0750-5A3-4-10 0900-5A3-4-10
Numer katalogowy 18252184 18252214 18252249 18252273
Napiecie znamionowe sieci \Y 3 x AC 380 — 480 +10%
U, Zgodnie z EN 50160
Czestotliwos¢ sieci fg Hz 50/60 £5%
Zalecany przekréj przewo- mm? 50 70 95 120
dow sieciowych AWG 1 2/0 3/0 410
Bezpiecznik sieciowy A 125 150 200 250
Znamionowy prad wejsciowy A 92,2 112,5 153,2 183,7
Zalecana moc silnika kW 45 55 75 90
HP 60 75 100 150
Napiecie wyjsciowe U Vv 3 % 20 — Uge
Prad wyjsciowy A 90 110 150 180
Czestotliwos¢ PWM kHz 2/4/6/8 2/4/6 2/4
Zakres predkosci obrotowej 1/min -30 000 — 0 — +30 000
Maksymalna czestotliwos¢ Hz 500
wyjsciowa
Przekroj kabla silnika Cu 75C mm? 50 70 95 120
AWG 1 2/0 3/0 4/0
Maks. dlugos$¢ ekranowane- m 100
go kabla silnika
Maks. dtugos$¢ nieekranowa- 150
nego kabla silnika
Wielkos$¢ 6
Znamionowa strata mocy W 31,1
24V
Znamionowa strata mocy mo- w 1350 1650 2250 2700
dutu zasilajgcego
Minimalna rezystancja rezy- Q 6
stora hamujacego
Maksymalny przekroj zaci- Sworzen M10 z nakretkg maks. 95 mm?
skéw urzadzenia Przytacze rezystora hamujgcego M8 maks. 70 mm?
Koricéwka kablowa konektorowa DIN 46235
AWG -
Maksymalny przekroj zaci- mm? 0,06-2,5
skow sterowniczych AWG 30_12
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Dane techniczne

Moc 110 — 160 kW

MOVITRAC® LTP-B - klasa filtra EMC C2 zgodnie z EN 61800-3

silnika

Moc w kW 110 132 160
IP55/NEMA 12K
MC LTP-B.. 1100-5A3-4-10 1320-5A3-4-10 1600-5A3-4-10
Numer katalogowy 18252303 18252311 18252346
Napiecie znamionowe sieci U, zgodnie \% 3 x AC 380 — 480 +10%
z EN 50160
Czestotliwos¢ sieci fg Hz 50/60 +5%
Zalecany przekréj przewodow sieciowych mm? 120 150 185
AWG 4/0 - -
Bezpiecznik sieciowy A 250 315 355
Znamionowy prad wejsciowy A 205,9 2445 307,8
Zalecana moc silnika kw 110 132 160
HP 175 200 250
Napiecie wyjsciowe Ui \ 3 x 20 — Uges
Prad wyjsciowy A 202 240 302
Czestotliwos¢ PWM kHz 2/4/6/8 2/4/6 2/4
Zakres predkosci obrotowej 1/min -30 000 — 0 — +30 000
Maksymalna czestotliwos¢ wyjSciowa Hz 500
Przekroj kabla silnika Cu 75C mm? 120 150 185
AWG 4/0 - -
Maksymalna dtugosé ekranowanego kabla m 100
silnika
Maksymalna dtugos$¢ nieekranowanego kabla 150

Wielkosé 7

Znamionowa strata mocy 24 V W 38,5

Znamionowa strata mocy modutu zasilajgce- w 3300 3960 4800

go

Minimalna rezystancja rezystora hamujgcego Q 6

Maksymalny przekroj zaciskdw urzadzenia Sworzen M10 z nakretkg maks. 95 mm?

Przytacze rezystora hamujgcego M8 maks. 70 mm?
Koncoéwka kablowa konektorowa DIN 46235

AWG -

Maksymalny przekroj zaciskow sterowni- mm? 0,056-25

czych AWG 30 - 12

EURODRIVE

10
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Dane techniczne

10.3.4 System 3-fazowy AC 500 — 600 V

Moc 0,75 - 5,5 kW

MOVITRACP® LTP-B - klasa filtra EMC 0 zgodnie z EN 61800-3

Moc w kW 0,75 1,5 2,2 4 5,5
IP20/NEMA 1
MC LTP-B..| 0008-603-4-00 | 0015-603-4-00 | 0022-603-4-00 | 0040-603-4-00 | 0055-603-4-00
Numer katalogowy 18251447 18251587 18251714 18410812 18410839
IP66/NEMA 4X
MC LTP-B..| 0008-603-4-10 | 0015-603-4-10 | 0022-603-4-10 | 0040-603-4-10 | 0055-603-4-10
Numer katalogowy 18251455 18251595 18410804 18410820 18410847
Napiecie znamionowe sieci U \% 3 x AC 500 — 600 £10%
zgodnie z EN 50160
Czestotliwos¢ sieci fg,. Hz 50/60 +5%
Zalecany przekréj przewodow mm? 1,5 2,5
sieciowych AWG 16 14
Bezpiecznik sieciowy A 10/(6)" 10 16/(15)"
Znamionowy prad wejsciowy A 2,5 3,7 4,9 7,8 10,8
Zalecana moc silnika kW 0,75 1,5 2,2 4 55
HP 1 2 3 5 7,5
Napiecie wyjsciowe U, \% 3 %20 — Ugee
Prad wyjsciowy A 21 3,1 4,1 6,5 9
Czestotliwos¢ PWM kHz 2/4/6/8/12
Zakres predkosci obrotowej 1/min -30 000 — 0 — +30 000
Maksymalna czestotliwosé wyj- Hz 500
Sciowa
Przekroj kabla silnika Cu 75C mm? 1,5 2,5
AWG 16 14
Maks. dlugos¢ ekranowanego m 100
kabla silnika
Maks. dtugos$¢ nieekranowanego 150
kabla silnika
Wielkosé 2
Znamionowa strata mocy 24 V w 8
Znamionowa strata mocy modu- w 22 45 66 120 165
tu zasilajgcego
Minimalna rezystancja rezystora Q 68
hamujgcego
Maksymalny przekroj zaciskéw mm? 10
urzadzenia AWG 8
Maksymalny przekrdj zaciskéw mm? 0,05-2,5
sterowniczych AWG 30-12

1) Wartosci zalecane dla zgodnosci z UL w nawiasach
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Dane techniczne

Moc 7,5 — 30 kW

MOVITRAC® LTP-B - klasa filtra EMC 0 zgodnie z EN 61800-3

Moc w kW 7,5 11 15 18,5 22 30
IP20/NEMA 1
MC LTP-B..| 0075-603-4-00 | 0110-603-4-00 | 0150-603-4-00 - - -
Numer katalogowy| 18410855 18410863 18410871 - - -
IP66/NEMA 4X IP55/NEMA 12K
MC LTP-B..| 0075-603-4-10 | 0110-603-4-10 | 0150-603-4-10 | 0185-603-4-10 | 0220-603-4-10 | 0300-603-4-10
Numer katalogowy| 18251951 18252028 18252052 18410898 18252109 18252133
Napiecie znamionowe sieci \% 3 x AC 500 — 600 £10%
Ugee Zgodnie z EN 50160
Czestotliwos¢ sieci fg. Hz 50/60 5%
Zalecany przekroj przewo- | mm? 2,5 4 6 10 14
dow sieciowych AWG 14 12 10 8 6
Bezpiecznik sieciowy A 20 25/(30)" 35 40/(45)" 50/(60)" 63/(70)"
Znamionowy prad wejscio- A 14,4 20,6 26,7 34 41,2 49,5

‘
<

Zalecana moc silnika kW 7,5 11 15 18,5 22 30
HP 10 15 20 25 30 40

Napiecie wyjsciowe Ui \ 3 x 20 — Ugee

Prad wyjsciowy A 12 17 22 28 | 34 43

Czestotliwos¢ PWM kHz 2/4/6/8/12

Zakres predkosci obrotowej | 1/min -30 000 — 0 — +30 000

Maksymalna czestotliwos¢ Hz 500

wyjsciowa

Przekréj kabla silnika mm? 2,5 4 6 10 14

Cu7sC AWG 14 12 10 8 6

Maks. dlugos¢ ekranowane-| m 100

go kabla silnika

Maks. dtugos$¢ nieekrano- 150

wanego kabla silnika

Wielkos$¢ 3 3/4% 4
Znamionowa strata mocy w 10 10/16,7? 16,7
24V

Znamionowa strata mocy w 225 330 450 555 660 900
modutu zasilajgcego

Minimalna rezystancja rezy-| Q 39 22
stora hamujacego

Maksymalny przekroj zaci- | mm? 10 10/162 16
skéw urzadzenia AWG 8 8/62 6
Maksymalny przekroj zaci- | mm? 0,05-2,5

skow sterowniczych AWG 30-12

1) Wartosci zalecane dla zgodnosci z UL w nawiasach
2) Obudowa IP20: wielko$¢ 3 / obudowa IP55: Wielkos¢ 4
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Moc 37 — 110 kW

MOVITRAC® LTP-B - klasa filtra EMC 0 zgodnie z EN 61800-3

Moc w kW 37 45 55 75 90 110
IP55/NEMA 12K
MC LTP-B..| 0370-603-4-10 | 0450-603-4-10 | 0550-603-4-10 | 0750-603-4-10 | 0900-603-4-10 | 1100-603-4-10
Numer katalogowy| 18410901 18252192 18252222 18252257 18252281 18410928

Napiecie znamionowe sieci| V 3 x AC 500 — 600 +10%
U, Zgodnie z EN 50160
Czestotliwos$¢ sieci ., Hz 50/60 +5%
Zalecany przekrdj przewo- | mm? 25 35 50 70 95
déw sieciowych AWG 4 2 1 2/0 3/0
Bezpiecznik sieciowy A 80 100 125/(150)" 160/(175)" 200
Znamionowy prad wejscio- | A 62,2 75,8 90,9 108,2 127,7 158,4

Zalecana moc silnika kW 37 45 55 75 90 110
HP 50 60 75 100 125 150

Napiecie wyjsciowe Ui \ 3 x 20 — Ugee

Prad wyjsciowy A 54 65 78 105 130 150

Czestotliwo$¢ PWM kHz 2/4/6/8/12 2/4/6/8 2/416

Zakres predkosci obroto- | 1/min -30 000 — 0 — +30 000

wej

Maksymalna czestotliwos¢ | Hz 500

wyjsciowa

Przekroj kabla silnika mm? 25 35 50 70 95

Cu75C AWG 4 2 1 2/0 3/0

Maks. dlugosé ekranowa- m 100

nego kabla silnika

Maks. dlugosc¢ nieekrano- 150

wanego Kkabla silnika

Wielkos¢ 5 6

Znamionowa strata mocy w 19,8 31,1

24V

Znamionowa strata mocy w 1110 1350 1650 2250 2700 3300

modutu zasilajgcego

Minimalna rezystancja re- Q 22 12 6

zystora hamujgcego

Maksymalny przekroj zaci- | mm? 35 Sworzen M10 z nakretkg maks. 95 mm?

skow urzadzenia Przytacze rezystora hamujgcego M8 maks. 70 mm?

Koncoéwka kablowa konektorowa DIN 46235
AWG 2 -
Maksymalny przekroj zaci- | mm? 0,05-25
skow sterowniczych AWG 30-12

1) Wartosci zalecane dla zgodnosci z UL w nawiasach
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10.5

Dane techniczne 1
Zakresy napie¢ wejsciowych

Zakresy napie¢ wejsciowych

Zaleznie od modelu i mocy znamionowej, falowniki sg przeznaczone do bezposrednie-
go podtgczania do nastepujgcych zrédet napiecia:

MOVITRAC® LTP-B

Napiecie znamionowe Moc Typ Czestotliwosé
zgodnie z EN 50160 potaczenia znamionowa
200 -240V £10% 0,75 -2,2 kW 1-faz.* 50 — 60 Hz +5%
200 -240V £10% wszystkie 3-faz.

380 —-480V £10%
500 - 600 V £10%

Urzgdzenia podtagczone do sieci 3-fazowej sg zaprojektowane do maks. asymetrii sieci
wynoszgcej 3% miedzy fazami. W sieciach o asymetrii przekraczajgcej 3% (typowe
sieci w Indiach i w niektorych krajach Azji i Pacyfiku, tgcznie z Chinami) SEW-
EURODRIVE zaleca stosowanie dtawikéw na wejsciu.

WSKAZOWKA

* Mozliwe jest rowniez podtgczenie falownika 1-fazowego do 2 faz sieci trojfazowej o

jde

napieciu 200 — 240 V.

Zdolnos¢ przecigzeniowa

Falownik dostarcza w sposob ciggty prad wyjsciowy, ktéry przyjmuje sie jako 100%.

Falownik

Zdolnos¢ przecigzeniowa na podstawie pradu 60 s 2s
znamionowego falownika

MOVITRAC® LTP-B 150% 175%
Silniki

Zdolnos¢ przeciazeniowa na podstawie pradu 60 s 2s
znamionowego silnika

Silniki asynchroniczne 150% 175%
Silniki synchroniczne 200% 250%"

1) Tylko 200% dla falownika o mocy 5,5 kW.

Zdolnos¢ przecigzeniowa na podstawie pradu 60 s 2s
znamionowego silnika

MGF..2-DSM z MC LTP-B 0015-5A3-4-xx 200% 220%
MGF..4-DSM z MC LTP-B 0022-5A3-4-xx 190% 220%
MGF..4/XT-DSM" z MC LTP-B 0040-5A3-4-xx %" %"

1) W przygotowaniu.
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10.6 Wersje obudowy i wymiary

10.6.1 Wersje obudowy
Falownik jest dostepny w nastepujgcych wersjach obudowy:
* Obudowa IP20/NEMA 1 do zastosowania w szafach rozdzielczych
+ Obudowa IP55/ NEMA 12K
*  Obudowa IP66/NEMA 4X

Obudowy o stopniu ochrony IP55/NEMA 12K oraz IP66/NEMA 4X sg zabezpieczone
przed wilgocig i pytem. Umozliwia to eksploatacje falownikéw w ciezkich warunkach
w pomieszczeniach. Dziatanie falownikow jest identyczne.

196  mstrukcia obstugi — MOVITRAC® LTP-B

22872183/PL — 09/2016



Dane techniczne 1
Wersje obudowy i wymiary

10.6.2 Wymiary
Falowniki o stopniu ochrony IP20/NEMA 1

Nastepujgce falowniki sg wyposazone w pokazang tutaj obudowe:

22872183/PL — 09/2016

Napigcie znamionowe Moc falownika
sieci
230V 0,75 -5,5 kW
400V 0,75 - 11 kW
575V 0,75 - 15 kW
B
I
Im [49)
< (o] 7]
SEV]
\_|
I 0661000
7 9007204020723723
Wymiar 230 V:0,75-2,2 kW [230 V: 3 - 5,5 kW
400 V: 0,75-4 kW 400 V: 5,511 kW
575V: 0,75 - 5,5 kW |575 V: 7,56 — 15 kW
Wysokosé (A) mm 221 261
Szerokos¢ (B) mm 110 131
Gtebokos¢ (C) mm 185 205
Masa kg 1,8 3,5
a mm 63,0 80,0
b mm 209 247
c mm 23 25,5
d mm 07,00 7,75
Zalecana wielkos¢ srub 4 x M4

Instrukcja obstugi - MOVITRAC®LTP-B 1 97



Dane techniczne
Wersje obudowy i wymiary

10

10.6.3 Wymiary
Falowniki o stopniu ochrony IP66/NEMA 4X

Nastepujgce falowniki sg wyposazone w pokazang tutaj obudowe:

Napiecie znamionowe
sieci

Moc falownika

230V 0,75 -4 kW
400 V 0,75-7,5 kW
575V 0,75 - 11 kW
T a - C - P B
& R
s 8 ® |
LD o |
9007204021711243
Wymiar 230V:0,75-2,2 kW (230V:3 -4 kW
400 V: 0,75 — 4 kW 400 V: 5,5-7,5 kW
575V:0,75-55kW |575V:7,5-11 kW
Wysokosé (A) mm 257 310
Szerokos¢ (B) mm 188 211
Gtebokos$c¢ (C) mm 239 270
Masa kg 4,8 7,3
a mm 178 200
b mm 200 252
c mm 5 5,5
d mm 28,5 29
Zalecana wielko$c¢ srub 4 x M4

198  mnstrukcja obstugi — MOVITRAC® LTP-B

22872183/PL — 09/2016



22872183/PL — 09/2016

Falowniki o stopniu ochrony IP55/NEMA 12K

Nastepujgce falowniki sg wyposazone w pokazang tutaj obudowe:

Napiecie znamionowe
sieci

Moc falownika

Dane techniczne

Wersje obudowy i wymiary

230V 5,5 -75 kW
400V 11 - 160 kW
575V 15 -110 kW
() O]
000
‘ I |
® @
Q0
] 1
SEW)
-} =3
e e
I || = =
- ._ﬁ ﬁ_' - lllllrlll\ ‘ﬁ_
A a c 5
Wymiar 230V:55-11 kW [230V:15—-18,5kW [230V:22-45kW |230V:55—-75kW
400V:11-22kW [400V:30-37kW [400V:45-90kW [400V: 110 -
575V: 15— 30 KW |575V: 37 —45kW |575V: 55— 110 kw | 160 kW
Wysokos¢ | mm 450 540 865 1280
(A)
Szeroko$é | mm 171 235 330 330
(B)
Gtebokos$¢ | mm 235 268 335 365
(®)
Masa kg 11,5 22,5 47 80
a mm 110 175 200 200
b mm 423 520 840 1255
c mm 61 60 130 130
d mm 8 8 10 10
Zalecana wiel- 4 x M8 4 x M10
koS¢ srub

10
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10.7 Funkcja ochronna

Zwarcie na wyjsciu, faza-faza, faza-ziemia
Stan nadprgdowy na wyjsciu
Ochrona przeciwprzecigzeniowa

— Falownik reaguje na przecigzenie zgodnie z opisem zawartym w rozdziale
"Zdolnos¢ przecigzeniowa" (— B 195).

Bfad — stan nadnapieciowy

— Nastawiony na 123% maksymalnego napiecia znamionowego sieci falownika.
Btad — stan podnapieciowy

Btad — nadmierna temperatura

Bfad — niedostateczna temperatura

— Falownik wytaczy sie, gdy temperatura spadnie ponizej -10°C.

Zanik fazy w sieci

— Pracujacy falownik wytgczy sie w przypadku awarii jednej fazy sieci tréjfazowej,
trwajgcej dtuzej niz 15 s.

Termiczne zabezpieczenie silnika przed przecigzeniem zgodne z NEC (National
Electrical Code, US)

Analiza TF, TH, KTY84 oraz PT1000
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11.1

11.1.1

11.1.2

Bezpieczenstwo funkcjonalne (STO)
Zintegrowana technika bezpieczenstwa pracy

Bezpieczenstwo funkcjonalne (STO)

Bezpiecznie odtgczany moment obrotowy bedziemy nazywa¢ w dalszej czesci niniej-
szego rozdziatu ,STO” (Safe Torque Off).

Zintegrowana technika bezpieczenstwa pracy

Opisang ponizej technike bezpieczenstwa pracy falownika MOVITRAC® LTP-B opra-
cowano i sprawdzono wedtug nastepujgcych wymogow bezpieczenstwa:

Norma Klasa bezpieczenstwa
EN 61800-5-2:2007 SIL 2

EN ISO 13849-1:2006 PLd

EN 61508:2010 czes¢ 1 -7 SIL 2

EN 60204-1:2006 Kategoria zatrzymania 0
EN 62061:2005 SILCL2

Certyfikacje STO wykonano w TUV Rheinland. Certyfikacja jest wazna tylko dla urza-
dzen z wydrukowanym logotypem TUV na tabliczce znamionowej. Kopie certyfikatu
TUV mozna zaméwi¢ w firmie SEW-EURODRIVE.

Stan bezpieczny

Jako stan bezpieczny falownika MOVITRAC® LTP-B z funkcjg ochronng uznaje sie
wylgczony moment obrotowy. Bazuje na tym koncepcja bezpieczenstwa.

Koncepcja bezpieczenstwa

+ Potencjalne zagrozenia maszyny nalezy w sytuacji zagrozenia usuwac jak naj-
szybciej. Dla ruchéw zagrazajgcych bezpieczenstwu stanem bezpiecznym jest
z reguty zatrzymanie z zabezpieczeniem przed ponownym uruchomieniem.

* Funkcja STO dostepna jest niezaleznie od trybu pracy czy ustawienia parametréw.

+ Do falownika mozna podtgczy¢ zewnetrzny modut wytgcznika bezpieczenstwa. Po
nacisnieciu podtgczonego urzgdzenia sterujgcego (np. przycisku zatrzymania awa-
ryjnego z funkcjg zatrzasku) uaktywnia ono funkcje STO. Silnik powoli wyhamowu-
je i przechodzi do stanu ,Safe Torque Off”.

* Przy aktywnej funkcji STO zapobiega sie w ten sposéb dostarczeniu do silnika wi-
rujgcego pola magnetycznego, wytwarzajgcego moment obrotowy.

Sposéb dziatania bezpiecznego wytaczenia (STO)

Funkcja bezpiecznego wytgczenia blokuje dany stopien mocy falownika. Zapobiega
sie w ten sposdb dostarczeniu do silnika wirujgcego pola magnetycznego, wytwarzaja-
cego moment obrotowy. Silnik powoli wyhamowuije.

Ponowne uruchomienie silnika mozliwe bedzie dopiero wtedy, gdy:

* miedzy STO+ a STO- wystgpi napiecie 24 V, zgodnie z rozdziatem "Przeglad zaci-
skow sygnatowych"”

+ zostang potwierdzone wszystkie komunikaty o btedach.

Dzieki zastosowaniu funkcji STO mozliwe jest zintegrowanie napedu z systemem bez-
pieczenstwa, przy czym funkcja "Bezpiecznie odigczany moment obrotowy" musi by¢
catkowicie spetniona.

11
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Bezpieczenstwo funkcjonalne (STO)
Zintegrowana technika bezpieczenstwa pracy

Funkcja STO sprawia, ze zastosowanie stycznikdw elektromechanicznych z samokon-
trolujgcymi sie stykami pomocniczymi do realizacji funkcji bezpieczehnstwa jest zby-
teczne.

Funkcja ,,Bezpiecznie odtagczany moment obrotowy”

jde

jde

WSKAZOWKA

Funkcja STO nie zabezpiecza falownika przed nieoczekiwanym ponownym urucho-
mieniem. Gdy wejscia STO otrzymajg dozwolony sygnat, mozliwe jest (zaleznie od
ustawien parametréw) automatyczne ponowne uruchomienie. Dlatego funkcji tej nie
mozna uzywac¢ do wykonywania krétkotrwatych prac nieelektrotechnicznych (takich
jak czyszczenie czy konserwacja).

Zintegrowana w falowniku funkcja STO jest zgodna z definicjg "bezpiecznie odtgcza-
nego momentu obrotowego" zgodnie z IEC 61800-5-2:2007.

Funkcja STO odpowiada niekontrolowanemu zatrzymaniu zgodnie z kategorig 0 (wy-
taczenie awaryjne) zgodnie z IEC 60204-1. Gdy funkcja STO jest aktywna, silnik za-
trzymuje sie. Ta procedura zatrzymania musi by¢é zgodna z uktadem napedzajgcym
silnik.

Funkcja STO uznawana jest za metode odporng na btedy nawet w przypadku, gdy nie
wystepuje sygnat STO, a w napedzie wystgpit pojedynczy btad. Falownik sprawdzono
zgodnie z podanymi standardami bezpieczenstwa:

SIL PFH, SFF Zatozona
Poziom nie- Prawdopodobienstwo awarii |Udziat bezpiecz- trwatos¢
naruszalnosci| niosgcej ze sobg zagrozenie na | nych btedéw

bezpieczen- godzine

stwa

EN 61800-5-2 2 1,23 x10° 1/h 50% 20 lat
(0,12% of SIL 2)
PL CCF (%)
Poziom zapewnienia Awaria z wspolnej przyczyny

bezpieczenstwa
(Performance Level)

EN ISO 13849-1 PLd 1
SILCL
EN 62061 SILCL 2

Wskazdéwka: ww. wartosci nie zostang osiggniete, jezeli falownik jest zainstalowany
w otoczeniu, w ktérym wartosci graniczne wykraczajg poza zakres podany w rozdziale
"Warunki otoczenia" (— B 179).

WSKAZOWKA

W niektérych aplikacjach konieczne sg dodatkowe srodki, aby spetni¢ wymogi funkgciji
bezpieczenstwa systemu. Funkcja STO nie oferuje hamulca silnika. W razie koniecz-
nosci hamowania silnika nalezy zastosowaé dziatajacy z opdznieniem przekaznik
bezpieczenstwa i/lub hamulec mechaniczny czy podobng procedure. Nalezy stwier-
dzi¢, jaka funkcja ochronna jest potrzebna przy hamowaniu. Uktad sterowania hamul-
ca falownika nie jest oceniony z punktu widzenia techniki bezpieczehstwa pracy i nie
mozna go stosowac do bezpiecznego sterowania hamulcem bez dodatkowych $rod-
kéw.

202  instrukcja obstugi — MOVITRAC® LTP-B

22872183/PL — 09/2016



22872183/PL — 09/2016

Bezpieczenstwo funkcjonalne (STO) 1 1

Zintegrowana technika bezpieczenhstwa pracy

Funkcje bezpieczenstwa

Na ponizszej ilustracji przedstawiono funkcje STO.

A |
v
2463228171
v Predkos¢
Czas
t, Moment, w ktérym nastepuje zadziata-
nie STO
Zakres wylgczania
Status i diagnostyka STO
Wyswietlacz fa- Wskazanie na falowniku "Inhibit": Z uwagi na sygnaty wystepujgce na wejsciach bez-
lownika pieczenstwa, funkcja STO jest aktywna. Jezeli falownik znajduje sie jednoczesnie w

stanie btedu, zamiast "Inhibit" wyswietlany jest przynalezny komunikat o btedach.
Wskazanie na falowniku "STo-F": Patrz rozdziat "Kody btedow" (— B 87).

Przekaznik wyj- Przekaznik wyjsciowy falownika 1: jezeli parametr P2-15 ustawiony jest na "9", styk
sciowy falownika  przekaznika rozwiera sie, gdy funkcja STO jest aktywna.

Przekaznik wyjsciowy falownika 2: jezeli parametr P2-18 ustawiony jest na "9", styk
przekaznika rozwiera sie, gdy funkcja STO jest aktywna.

Czasy odpowiedzi funkcji STO

Catkowity czas odpowiedzi jest to czas od zdarzenia zwigzanego z bezpieczenstwem,
wystepujacego w komponentach systemu (tgczna suma) az do stanu bezpiecznego
(kategoria zatrzymania 0 wg IEC 60204-1).

Czas odpowiedzi Opis

<1ms Od chwili,

+ od ktérej do wejs¢ STO nie bedzie doprowadzany prad

Do chwili,

+ od ktérej silnik nie bedzie generowat momentu obrotowego.

<20 ms Od chwili,

» od ktérej do wejs¢ STO nie bedzie doprowadzany prad
Do chwili,

» od ktérej status kontroli STO zmieni sie.

<20 ms Od wykrycia

* btedu w obwodzie STO

Do wskazania

 btedu na wyswietlaczu falownika albo wyjscia cyfrowego.
Status: "Falownik w stanie btedu"
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Bezpieczenstwo funkcjonalne (STO)
Zintegrowana technika bezpieczenstwa pracy

11.1.3

Ograniczenia

4 OSTRZEZENIE

Koncepcja bezpieczenstwa nadaje sie tylko do wykonywania prac mechanicznych
w napedzanych urzgdzeniach / komponentach maszyny.

Po wylgczeniu sygnatu STO, w obwodzie posrednim falownika nadal istnieje
napiecie sieciowe.

W celu wykonania prac w cze$ci elektrycznej uktadu napedowego nalezy wyta-
czyC¢ napiecie zasilajgce za pomocg odpowiedniego, zewnetrznego urzgdzenia
wytgczajgcego i zabezpieczyé je przed niezamierzonym wigczeniem zasilania
elektrycznego.

Funkcja STO nie zapobiega nieoczekiwanemu uruchomieniu. Gdy tylko wejscia
STO otrzymajg odpowiedni sygnat, moze nastgpi¢ automatyczny rozruch. Nie
wolno stosowac¢ funkcji STO do prac zwigzanych z konserwacjg ani utrzymaniem
ruchu.

Funkcja STO nie oferuje hamulca silnika. Mozliwe ponowne wyhamowanie silnika
nie moze stwarzaé¢ kolejnego zagrozenia. Nalezy to uwzgledni¢ w analizie ryzyka
instalacji/maszyny i ew. zabezpieczy¢ dodatkowymi Srodkami technicznymi.

Nie wolno stosowa¢ samego falownika bez dodatkowego uktadu hamulcowego
w funkcjach zabezpieczajgcych aplikacje, wymagajgcych aktywnego wyhamowa-
nia ruchu stwarzajgcego zagrozenie.

Podczas pracy silnikébw z magnesem trwatym moze, niezwykle rzadko, wystgpi¢
wielokrotny bigd stopnia wyjsciowego, a wskutek niego obrocenie sie wirnika
0 180°/p (p = liczba par biegunow).

WSKAZOWKA

jde

W przypadku wytgczenia zasilania 24 V DC z funkcjg ochronng na zacisku 12 (funk-
cja STO aktywna) nastepuje zawsze zadziatanie hamulca. Sterowanie hamulcem w

falowniku nie jest funkcjg ochronna.
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Wymagania w zakresie techniki bezpieczenstwa pracy

11.2 Wymagania w zakresie techniki bezpieczenstwa pracy

Warunkiem bezpiecznej pracy jest prawidtowe wigczenie funkcji bezpieczenstwa fa-
lownika w nadrzedng funkcje bezpieczenstwa aplikacji. W kazdym przypadku produ-
cent instalacji/maszyny musi sporzgdzi¢ ocene ryzyka instalacji/maszyny, ktérg nalezy
uwzgledni¢ w zastosowaniu systemu napedowego z falownikiem.

Odpowiedzialno$¢ za zgodnos¢ instalacji lub maszyny z obowigzujgcymi przepisami
w zakresie bezpieczenstwa spoczywa na producencie instalacji lub maszyny oraz na
uzytkowniku.

Dozwolone urzadzenia:

Wszystkie dostepne falowniki MOVITRAC® LTP-B wyposazone sg w funkcje STO.

Podczas instalacji i eksploatacji falownika w aplikacjach z funkcjg ochronng nalezy ko-
niecznie spetni¢ nastepujgce wymagania.

11.21 Wymagania dotyczace skladowania

Aby unikng¢ mimowolnych uszkodzen, firma SEW-EURODRIVE zaleca pozostawienie
falownika w opakowaniu do chwili jego uzycia. Miejsce sktadowania musi by¢ suche i
czyste. Zakres temperatur w miejscu sktadowania musi wynosi¢ od -40°C do +60°C.

11.2.2 Wymagania dotyczace instalacji

UWAGA

Okablowanie STO nalezy chroni¢ przed niekontrolowanymi zwarciami i wptywami
czynnikéw zewnetrznych, poniewaz w przeciwnym razie moze nastgpi¢ zanik sygna-
tu wejsciowego STO.

Oprécz wytycznych dot. okablowania obwodu STO nalezy przestrzegaé¢ rowniez
wskazowek podanych w rozdziale "Kompatybilnos¢ elektromagnetyczna" (— & 38).

Zasadniczo zaleca si¢ stosowanie skretek ekranowanych.
Wymagania:

* Przewody napiecia zasilajgcego 24 V DC z funkcjg ochronng muszg spetnia¢ wa-
runki kompatybilnosci elektromagnetycznej i byé utozone zgodnie z podanymi nizej
wskazéwkami.

— Przewody ekranowane poza elektryczng przestrzenig montazowsg, utozone na
state i zabezpieczone przed uszkodzeniem wskutek dziatania czynnikéw ze-
wnetrznych albo podobne srodki.

— Wewnatrz przestrzeni montazowej mozna ukfada¢ pojedyncze zyty.
— Przestrzega¢ przepiséw obowigzujgcych dla danej aplikacji.

+ PamietaC koniecznie o tym, Zze ekrany przewodu zasilania 24 V DC z funkcjg
ochronng muszg by¢ wyprowadzone z obu stron.

* Przewody energetyczne i sterownicze z funkcjg ochronng nalezy ukfadac¢ jako od-
dzielne kable.

+ Zawsze nalezy dopilnowac, aby napiecie nie oddziatywato na przewody sterowni-
cze z funkcjg ochronna.

* Okablowanie nalezy wykona¢ zgodnie z normg EN 60204-1.
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Bezpieczenstwo funkcjonalne (STO)
Wymagania w zakresie techniki bezpieczenstwa pracy

Dozwolone jest stosowanie tylko uziemionych Zrédet napiecia z bezpieczng sepa-
racjg (PELV) zgodnych z normg VDEO100 i EN 60204-1. W przypadku pojedyn-
czego btedu napiecie miedzy wyjsciami albo miedzy dowolnym wyjsciem a ele-
mentami uziemionymi nie moze przekroczy¢ 60 V DC.

Nie wolno uzywac¢ napiecia zasilajgcego 24 V DC z funkcjg ochronng do komuni-
katow zwrotnych.

Do zasilania wejscia 24 V STO mozna uzywac¢ zewnetrznego zrodta 24 V albo we-
wnetrznego zrodta 24 V falownika. W przypadku zastosowania zrodta zewnetrzne-
go dtugos¢ przewodow do falownika nie moze przekroczy¢ 25 m.

— Napiecie znamionowe: DC 24 V

— STO Logic High: DC 18 — 30 V (Safe torque off in standby)

— Maksymalny pobér pragdu: 100 mA

Podczas projektowania instalacji uwzgledni¢ dane techniczne falownika.

Projektujgc obwody bezpieczehstwa przestrzegaé wartosci wyspecyfikowanych
dla komponentéw zwigzanych z bezpieczehstwem.

Falowniki o stopniu ochrony IP20 nalezy instalowaé w otoczeniu o stopniu zanie-
czyszczenia 1 albo 2 w szafie rozdzielczej IP54 (wymog minimalny).

Potgczenie bezpiecznego napiecia 24 V miedzy modutem wytgcznika bezpieczen-
stwa a wejsciem STO+ nalezy wykonaé w sposob wykluczajgcy btedy.

Btad "Zwarcie miedzy 2 dowolnymi przewodami" mozna — wg EN ISO 13849-2:
2008 — wykluczy¢ pod nastepujgcymi warunkami:

Przewody sa,:

— utozone na state i chronione przed uszkodzeniem wskutek dziatania czynnikow
zewnetrznych (np. w kanale kablowym, rurce pancernej),

— utozone w réznych przewodach z ptaszczem izolacyjnym w ramach elektrycz-
nej przestrzeni montazowej pod warunkiem, ze zaréwno przewody, jak i prze-
strzen montazowa spetniajg dane wymagania, patrz EN 60204-1,

— pojedynczo chronione przez potgczenie z ziemia.

Btad "Zwarcie miedzy dowolnym przewodem a niechroniong czescig przewodzaca
albo ziemig, albo potgczeniem z przewodem ochronnym" mozna wykluczy¢ pod
nastepujgcymi warunkami:

— zwarcia miedzy przewodem a kazdg niechroniong, przewodzacg czescig w
przestrzeni montazowe;.
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11.2.3 Wymagania dotyczace zewnetrznego sterownika bezpieczenstwa
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Modut wytacznika bezpieczenstwa z aprobatg

Zasilanie napieciem 24 V DC

Bezpieczniki zgodne z danymi producenta modutu wytgcznika bezpieczenstwa
Zasilanie napieciem 24 V DC z funkcjg ochronng

Przycisk Reset do recznego resetu

Dopuszczony element sterujgcy zatrzymaniem awaryjnym

Alternatywnie do sterownika bezpieczehstwa mozna uzy¢ rowniez modutu wytacznika
bezpieczenstwa. Obowigzujg podane nizej wymagania.

Sterownik bezpieczehstwa oraz wszystkie inne systemy czesciowe, zwigzane z
bezpieczenstwem, muszg byé dopuszczone co najmniej dla takiej klasy bezpie-
czehstwa, jaka jest wymagana w calym systemie dla odnoszgcej sie do aplikaciji
funkcji bezpieczenstwa.

W ponizszej tabeli przedstawiono przyktadowo wymagang klase bezpieczenstwa
sterownika bezpieczenstwa.

Aplikacja Wymagania dotyczace sterownika bez-
pieczenstwa

Performance Level d wg EN ISO 13849-1 | Performance Level d wg EN ISO 13849-1

SIL 2 wg EN 61508

Okablowanie sterownika bezpieczenstwa musi by¢ odpowiednie dla docelowej kla-
sy bezpieczenstwa (patrz dokumentacja producenta).

— W stanie wytgczonym do przewodu zasilajgcego nie wolno podawac impulséw
testowych.
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11.2.4

11.2.5

Bezpieczenstwo funkcjonalne (STO)
Wymagania w zakresie techniki bezpieczenstwa pracy

jde

» Projektujgc ukiad przestrzega¢ wartosci wyspecyfikowanych dla sterownika bez-
pieczenstwa.

» Zdolnos$c¢ taczeniowa modutdw wytgcznika bezpieczenstwa albo wyjsé przekazni-
kowych sterownika bezpieczenstwa musi odpowiada¢ co najmniej maksymalnemu
dozwolonemu, ograniczonemu pradowi wyjsciowemu zasilania 24 V.

Przestrzega¢ wskazéwek producenta dotyczgcych dozwolonego obcigzenia sty-
koéw i ew. wymaganych zabezpieczen stykéw bezpieczenstwa. Jezeli nie ma wska-
zéwek producenta na ten temat, zabezpieczy¢ styki zabezpieczeniem o wartosci
wynoszgcej 0,6x znamionowy maksymalny prad obcigzajgcy styki.

* Aby zapewni¢ ochrone przed nieoczekiwanym ponownym uruchomieniem zgodnie
z EN 1037, bezpieczny uktad sterowania nalezy zaprojektowac i podigczy¢ tak,
aby sam reset elementu sterujgcego nie powodowat ponownego uruchomienia.
Oznacza to, ze ponowne uruchomienie moze nastgpic¢ tylko po recznym resecie
obwodu bezpieczenstwa.

WSKAZOWKA

Sterowanie wejsciami STO przez sygnaty pulsujgce, takie jak samotestujgce wyjscia
binarne sterownikéw bezpieczenstwa, nie jest mozliwe.

Wymagania dotyczace modutéw wytacznika bezpieczenstwa

Przestrzega¢ dokfadnie wymagan podanych przez producenta modutéw wytgcznika
bezpieczenstwa, dotyczgcych np. zabezpieczenia stykdéw wyjsciowych przed skleje-
niem sie lub innych komponentéw zwigzanych z bezpieczenstwem. Odnos$nie uktada-
nia kabli obowigzujg podstawowe wymagania, zgodnie z niniejszym dokumentem.

Przestrzegaé pozostatych wskazoéwek producenta modutu wytgcznika bezpieczenstwa
zastosowanego w danej aplikacji.

Modut wytgcznika bezpieczenhstwa dobra¢ w taki sposob, zeby miat co najmniej taki
sam standard bezpieczenstwa, jak wymagane PL/SIL aplikaciji.

Wymagania minimalne SIL2 albo PLd SC3 albo wyzej
(z wymuszonym prowadzeniem stykow)
Liczba stykéow wyjsciowych 2 niezalezne
Znamionowe nhapiecie taczenio- |30V DC
we
Prad taczeniowy 100 mA

Wymagania dotyczace uruchamiania

+ Dowodem zrealizowanych funkcji bezpieczenstwa musi by¢ sprawdzenie i udoku-
mentowanie funkcji bezpieczenstwa, wykonane po pomysinym uruchomieniu (wali-
dacja).

Uwzgledni¢ ograniczenia funkcji bezpieczenstwa, opisane w rozdziale
"Ograniczenia" (— B 204). Czesci i komponenty niezwigzane z bezpieczenstwem,
majgce wptyw na wynik walidacji (np. hamulec silnika), nalezy w razie potrzeby
wytgczyc.

« W przypadku uzycia falownika MOVITRAC® LTP-B w aplikacjach z funkcjg ochron-
ng nalezy sprawdzi¢ podczas rozruchu urzadzenie wytgczajgce i prawidtowe oka-
blowanie, a wyniki zapisa¢ w protokole.
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11.2.6 Wymagania dotyczace eksploatacji

+ Eksploatacja dozwolona jest tylko w granicach okreslonych w arkuszach danych.
Dotyczy to zaréwno zewnetrznego sterownika bezpieczenstwa, jak réwniez opcji
dozwolonych dla MOVITRAC® LTP-B.

+ Wentylatory muszg sie swobodnie obracac. Radiator musi by¢ czysty i niezakurzo-
ny.

* Przestrzen, w ktérej jest zainstalowany falownik, musi by¢ wolna od pytu i konden-
satu. Regularnie sprawdza¢ prawidlowe dziatanie wentylatora i filira powietrza.

+ Sprawdzac¢ regularnie wszystkie potgczenia elektryczne oraz prawidtowy moment
dokrecania zaciskow.

+ Sprawdzac¢ kable zasilajgce pod katem uszkodzen wskutek wysokiej temperatury.

Testowanie funkcji STO

Funkcje STO nalezy sprawdza¢ przed kazdym uruchomieniem systemu pod katem
prawidtowego dziatania, wykonujgc wymienione nizej testy. Uwzgledni¢ ustawione
zrodto odblokowania, zgodnie z ustawieniami w parametrze P1-15.

+ 1. Sytuacja wyjsciowa:
Falownik nie jest odblokowany, w zwigzku z czym silnik jest zatrzymany.
— Wejscia STO nie s3g zasilane (na wyswietlaczu falownika wida¢ "Inhibit").

— Odblokowa¢ falownik. Na wejsciach STO nadal brak zasilania, na wyswietlaczu
falownika nadal wida¢ "Inhibit".

+ 2. Sytuacja wyjsciowa:
Falownik jest odblokowany. Silnik obraca sie.
— Odtgczyc¢ wejscia STO od napiecia.

— Sprawdzi¢, czy na wyswietlaczu falownika jest napis "Inhibit", czy silnik zatrzy-
muje sie, a praca przebiega zgodnie z opisem podanym w rozdziatach
"Dziatanie bezpiecznego wytgczania (STO)" (— B 201) i "Status i
diagnostyka STO" (— B 203).

Konserwacja funkcji STO

Regularnie sprawdzac prawidtowe dziatanie funkcji bezpieczenstwa (co najmniej raz
w roku). Czestotliwos¢ kontroli ustali¢ w oparciu o ocene ryzyka.

Ponadto sprawdza¢, czy funkcja STO prawidtowo dziata po kazdej zmianie systemu
bezpieczenstwa albo po pracach konserwacyjnych.

Znaczenie komunikatow o btedach mozna odczytaé w rozdziale "Serwis i kody
btedow" (— B 109).
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Bezpieczenstwo funkcjonalne (STO)
Wersje konstrukcyjne

11.3

11.3.1

Wersje konstrukcyjne

Wskazowki ogdine

Obowigzuje zasada, ze wszystkie, przytoczone w niniejszej instrukcji wersje podtgcza-
nia sg dozwolone dla aplikacji zwigzanych z bezpieczenstwem, jezeli spetniona jest
podstawowa koncepcja bezpieczenstwa. Oznacza to, ze trzeba w kazdych okoliczno-
Sciach zadba¢ o to, aby przetgczanie wejs¢ bezpieczenstwa 24 V DC odbywalo sie za
pomocg zewnetrznego modutu wytgcznika bezpieczenstwa albo sterownika bezpie-
czenstwa, a tym samym wykluczy¢é samoczynne ponowne uruchomienie.

Dobierajgc, instalujgc i stosujgc komponenty bezpieczenstwa takie, jak modut wytgcz-
nika bezpieczenstwa, wytgczniki zatrzymania awaryjnego itp., oraz dozwolone wersje
podtgczenia, nalezy przede wszystkim spetni¢ wszelkie wymogi techniki bezpieczen-
stwa pracy zawarte w rozdziale 2, 3 i 4 niniejszego dokumentu.

Schematami sg schematy ideowe, ograniczajgce sie wylgcznie do przedstawienia
funkcji bezpieczenstwa z niezbednymi komponentami zwigzanymi z bezpieczen-
stwem. Dla wigekszej przejrzystosci nie przedstawiono na nich takich uktadow tgcze-
niowych, ktére z reguly zawsze nalezy realizowa¢ dodatkowo, aby np. zapewni¢
ochrone przed dotknieciem, opanowac stany nad- i podnapieciowe, btedy izolaciji,
zwarcia, zwarcia doziemne np. na przewodach zewnetrznych albo wymagang odpor-
nos¢ na zaktécenia elektromagnetyczne.

Przytacza w falowniku MOVITRAC® LTP-B

Na ponizszej ilustracji przedstawiono przeglad zaciskow sygnatowych.
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Wersje konstrukcyjne

Pojedyncze wylgczenie

STO zgodnie z PL d (EN ISO 13849-1)

jde

Przebieg jest nastepujgcy:
*  Wejscie STO 12 zostaje odtgczone.
» Silnik wyhamowuje powoli, gdy nie ma hamulca.

STO — Safe Torque Off (EN 61800-5-2)
A

\

Y

18014406471159051

*  Wejscie bezpieczenstwa (zacisk
12)
n Predkos¢ obrotowa

WSKAZOWKA

Przedstawione wytgczenia STO mozna stosowaé do PL d wg EN ISO 13849-1
z uwzglednieniem wskazéwek podanych w rozdziale "Wymagania dotyczace
modutéw wytgcznika bezpieczehstwa" (— B 208).

Sterowanie binarne z modutem wytgcznika bezpieczenstwa przy zewnetrznym zasilaniu 24 V

Sie¢ +24V Sterownik nadrzedny
Zatrzymanie
awaryjne PLC
GND | our
Zaciski gtowne LTP-B
Komunikat zwrotny,
zatrzymanie awaryjne 1 = zezwolenie
Modut wytgcznika ‘*"J Reset 5 0 =stop
bezpieczenstwa -
%) :
| °
o
1 oV
@
°
°
mgesssceoocoocoane. - @sro
1 V|l
—e———————————————————x STO -
T ®
36028805542448523
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Sterowanie binarne z modutem wytgcznika bezpieczenstwa przy wewnetrznym zasilaniu 24 V

Sie¢

+24V

Sterownik nadrzedny

Zatrzymanie

awaryjne PLC

Zaciski gtowne LTP-B

(D 2av
| Komunikat zwrotny, 1 = zezwolenie
zatrzymanie awaryjne — 0 = Stop
Modut wytgcznika ‘*’J Reset :
bezpieczenstwa * J °
°
.
Dov
o
RN N @ STO+
o .\ u
L (13) sT0-
36028805542458635

WSKAZOWKA

jde

W przypadku wytgczenia jednokanatowego nalezy zatozy¢é wystepowanie pewnych
btedéw i koniecznos$é ich wyeliminowania. Przestrzega¢ wskazéwek podanych w roz-

dziale "Wymagania dotyczgce modutéw wytgcznika bezpieczehnstwa" (— B 208).

S$S1(c) zgodnie z PL d (EN ISO 13849-1)
Przebieg jest nastepujgcy:

Zacisk 2 jest odigczany, np. wskutek zatrzymania awaryjnego.

W czasie bezpieczenstwa t, silnik zmniejsza swojg predkos¢ obrotowg wzdiuz
rampy az do zatrzymania sie.

Po uptywie czasu t, wejscie bezpieczenstwa odigcza zacisk 12. Bezpieczny czas t,
nalezy zaprojektowac tak, zeby silnik zatrzymat sie w tym czasie.

S$S1(c) — Safe Stop 1 (EN 61800-5-2)

*%

A

2%

12%* t

18014407035653003

Wejscie binarne 1 (zacisk 2)
Wejscie bezpieczenstwa (zacisk
12)

Predkos¢ obrotowa
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Bezpieczenstwo funkcjonalne (STO)
Wersje konstrukcyjne

WSKAZOWKA

Przedstawione wytgczenia SS1(c) mozna stosowa¢ do PL d wg EN ISO 13849-1
z uwzglednieniem informacji podanych w rozdziale "Wymagania dotyczace modutéw
wytgcznika bezpieczenstwa" (— B 208).

jde

Sterowanie binarne z modutem wytgcznika bezpieczenistwa przy zewnetrznym zasilaniu 24 V

Sterownik nadrzedny

Sie¢ 24V
Zatrzymanie
awaryjne PLC
GND aVra [ our
Zaciski gtowne LTP-B
Komunikat zwrotny,
zatrzymanie awaryjne 1 = zezwolenie
Modut wytacznika ‘#‘J Reset </ 0=stop
bezpieczenstwa ¢| .
°
| t1 °
°
o
—t(@ov
°
°
P Y @ STO +
[ [
1 \ \ 1
,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,, STO -
T ®
27021606288081419

Sterowanie binarne z modutem wytgcznika bezpieczeristwa przy wewnetrznym zasilaniu 24 V

Sterownik nadrzedny

Sie¢ 24V
Zatrzymanie
; awaryjne P‘LC
( |—\ rf- ouT
Zaciski gtowne LTP-B
(D 2av
‘ Komunikat zwrotny, 1 = zezwolenie
zatrzymanie awaryjne —t 0= stop
Modut wytgcznika ‘*‘7) _ Reset :
bezpieczenstwa ¢|J t1 °
°
.
Hov
°
e mmmmmm e mm—m = — °
| \j j N
STO +
L T 1
L (13) sT0-
27021606288091915

WSKAZOWKA

W przypadku wytgczenia jednokanatowego nalezy zatozyé wystepowanie pewnych
btedéw i koniecznosé ich wyeliminowania. Przestrzega¢ wskazéwek podanych w roz-
dziale "Wymagania dotyczace modutdw wytgcznika bezpieczehnstwa" (— E 208).

e

11
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1 1 Bezpieczenstwo funkcjonalne (STO)

Parametry zwigzane z bezpieczenstwem

11.4 Parametry zwigzane z bezpieczenstwem

Parametry zgodnie z: EN 61800-5-2 EN ISO 13849-1 EN 62061
Klasyfikacja / norma SIL 2 PL d (Performance Level) SILCL 2
stanowigca podstawe (Safety Integrity Level)

(Wartos¢ PFHd)" 1,23 x 10° 1/h

Czas uzytkowania / 20 lat, nastepnie komponenty trzeba wymieni¢ na nowe.
Mission time

Przeglad testowy co: 20 lat - 20 lat
Stan bezpieczny Wytgczany moment obrotowy (STO)

Funkcje bezpieczen- STO, SS1? wg EN 61800-5-2

stwa

1) Prawdopodobienstwo wystapienia awarii stwarzajgcej zagrozenie na godzine.
2) Z odpowiednim sterownikiem zewnetrznym

11.5 Sygnatowa listwa zaciskowa, styk bezpieczenstwa dla STO

MOVITRAC® LTP-B Zacisk |Funkcja |Ogélne dane elektroniczne
Styk bezpieczenstwa 12 STO+ |Wejscie +24 V DC, maks. 100 mA, styk bezpieczenstwa

STO

13 STO- | Potencjat odniesienia dla wejscia +24 V DC

Dopuszczalny przekréj Jedna zyta na zacisk: 0,05 — 2,5 mm? (AWG 30 — 12).
przewodu

Min. Typowe Maks.
Zakres napie¢ wejsciowych DC 18V DC 24V DC30V
Czas do zablokowania ukfadu wyj- - - 1ms
Sciowego
Czas do wskazania "Inhibit" na wy- - - 20 ms
Swietlaczu przy aktywnym STO
Czas do stwierdzenia i wy$wietlenia - - 20 ms
btedu czasu wytgczenia STO

WSKAZOWKA

Sterowanie wejsciami STO przez sygnaty pulsujgce, takie jak samotestujgce wyjscia
binarne sterownikow bezpieczenstwa, nie jest mozliwe.

jde
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Deklaracja zgodnosci 1 2

Deklaracja zgodnosci

Deklaracja zgodnosci UE §.§.¥!

Ttumaczenie tekstu oryginalnego 901790212/PL

SEW-EURODRIVE GmbH & Co. KG
Ernst-Blickle-StraRe 42, D-76646 Bruchsal

deklaruje z petng odpowiedzialnoscig zgodnos$¢ nastepujgcych produktéw

Falowniki z rodziny produktéw MOVITRAC® LTP-B
z
dyrektywa maszynowa 2006/42/WE

(L 157, 09.06.2006, 24-86)

Obejmuje to spetnienie wymagan dot. ochrony w zakresie ,zasilania w energie elektryczng” zgodnie z zatgcznikiem |
nr 1.5.1 wg dyrektywy niskonapigciowej 73/23/EWG — uwaga: aktualnie obowigzuje dyrektywa 2014/35/UE
(od 20.04.2016 r.).

dyrektywa EMC 2014/30/UE 4)
(L 96, 29.03.2014, 79-106)

Dyrektywa RoHS 2011/65/WE
(L 174, 01.07.2011, 88-110)

spetnia wymogi zastosowanych norm EN 61800-5-1:2007

zharmonizowanych: EN 61800-3:2004/A1:2012

EN 61800-5-2:2007
EN 50581:2012

4) Ww. produkty nie sg przeznaczone do samodzielnej eksploatacji w rozumieniu dyrektywy EMC. Dopiero po wigczeniu ich do
catego systemu mozliwa jest ocena zgodnosci z normg EMC. Oceny produktu dokonano w typowej konfiguraciji instalacji.

Bruchsal 2016-07-07
Miejscowos$¢ Data Johann Soder
Dyrektor zarzadzajacy ds. technicznych a) b)

a) Osoba upowazniona do wystawienia niniejszej deklaracji w imieniu producenta
b) Osoba upowazniona do kompletacji dokumentacji technicznej, o adresie identycznym z adresem producenta
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13 Lista adresowa

|Niemcy

Gtéwny zarzad Bruchsal
Zaktad produkcyjny

Dystrybucja

SEW-EURODRIVE GmbH & Co KG
Ernst-Blickle-StralRe 42

76646 Bruchsal

Adres pocztowy

Postfach 3023 — D-76642 Bruchsal

Tel. +49 7251 75-0

Faks +49 7251 75-1970
http://www.sew-eurodrive.de
sew@sew-eurodrive.de

Zaktad produkcyjny /  Bruchsal
Przektadnie przemy-
stowe

SEW-EURODRIVE GmbH & Co KG
Christian-Pahr-Str. 10
76646 Bruchsal

Tel. +49 7251 75-0
Faks +49 7251 75-2970

Zaktad produkcyjny Graben

SEW-EURODRIVE GmbH & Co KG
Ernst-Blickle-StralRe 1

76676 Graben-Neudorf

Adres pocztowy

Postfach 1220 — D-76671 Graben-Neudorf

Tel. +49 7251 75-0
Faks +49 7251-2970

Ostringen

SEW-EURODRIVE GmbH & Co KG, Werk
Ostringen

Franz-Gurk-Stralle 2

76684 Ostringen

Tel. +49 7253 9254-0
Faks +49 7253 9254-90
oestringen@sew-eurodrive.de

Service Competence  Mechanika /

SEW-EURODRIVE GmbH & Co KG

Tel. +49 7251 75-1710

Center Mechatronika Ernst-Blickle-Stralle 1 Faks +49 7251 75-1711
76676 Graben-Neudorf scc-mechanik@sew-eurodrive.de
Elektronika SEW-EURODRIVE GmbH & Co KG Tel. +49 7251 75-1780
Ernst-Blickle-Stralle 42 Faks +49 7251 75-1769
76646 Bruchsal scc-elektronik@sew-eurodrive.de
Drive Technology Pdétnoc SEW-EURODRIVE GmbH & Co KG Tel. +49 5137 8798-30
Center Alte Ricklinger StralRe 40-42 Faks +49 5137 8798-55
30823 Garbsen (Hannover) dtc-nord@sew-eurodrive.de
Wschod SEW-EURODRIVE GmbH & Co KG Tel. +49 3764 7606-0
Dankritzer Weg 1 Faks +49 3764 7606-30
08393 Meerane (Zwickau) dtc-ost@sew-eurodrive.de
Potudnie SEW-EURODRIVE GmbH & Co KG Tel. +49 89 909552-10
DomagkstralRe 5 Faks +49 89 909552-50
85551 Kirchheim (Miinchen) dtc-sued@sew-eurodrive.de
Zachod SEW-EURODRIVE GmbH & Co KG Tel. +49 2173 8507-30
Siemensstralie 1 Faks +49 2173 8507-55
40764 Langenfeld (Disseldorf) dtc-west@sew-eurodrive.de
Drive Center Berlin SEW-EURODRIVE GmbH & Co KG Tel. +49 306331131-30
Alexander-Meif3ner-Stralle 44 Faks +49 306331131-36
12526 Berlin dc-berlin@sew-eurodrive.de
Ludwigshafen SEW-EURODRIVE GmbH & Co KG Tel. +49 7251 75 3759
c/o BASF SE Faks +49 7251 75 503759
Gebaude W130 Raum 101 dc-ludwigshafen@sew-eurodrive.de
67056 Ludwigshafen
Saarland SEW-EURODRIVE GmbH & Co KG Tel. +49 6831 48946 10
Gottlieb-Daimler-Stralie 4 Faks +49 6831 48946 13
66773 Schwalbach Saar — Hulzweiler dc-saarland@sew-eurodrive.de
Ulm SEW-EURODRIVE GmbH & Co KG Tel. +49 7348 9885-0
Dieselstralle 18 Faks +49 7348 9885-90
89160 Dornstadt dc-ulm@sew-eurodrive.de
Wiirzburg SEW-EURODRIVE GmbH & Co KG Tel. +49 931 27886-60

Nurnbergerstral’e 118
97076 Wirzburg-Lengfeld

Faks +49 931 27886-66
dc-wuerzburg@sew-eurodrive.de

Drive Service Hotline / Dyzur telefoniczny 24 h

0 800 SEWHELP
0800 7394357

Francja

Zaktad produkcyjny Haguenau SEW-USOCOME Tel. +33 3 88 73 67 00

Dystrybucja 48-54 route de Soufflenheim Faks +33 3 88 73 66 00

Serwis B. P. 20185 http://www.usocome.com
67506 Haguenau Cedex sew@usocome.com

Zaktad produkcyjny Forbach SEW-USOCOME Tel. +33 3 87 29 38 00

Zone industrielle
Technopdle Forbach Sud
B. P. 30269

57604 Forbach Cedex
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Francja
Brumath SEW-USOCOME Tel. +33 3 88 37 48 00
1 Rue de Bruxelles
67670 Mommenheim Cedex
Zaktad montazowy Bordeaux SEW-USOCOME Tel. +33 5 57 26 39 00
Dystrybucja Parc d'activités de Magellan Faks +33 5 57 26 39 09
Serwis 62 avenue de Magellan — B. P. 182
33607 Pessac Cedex
Lyon SEW-USOCOME Tel. +33 4 74 99 60 00
75 rue Antoine Condorcet Faks +33 4 74 99 60 15
38090 Vaulx-Milieu
Nantes SEW-USOCOME Tel. +33 240 78 42 00
Parc d’activités de la forét Faks +33 2 40 78 42 20
4 rue des Fontenelles
44140 Le Bignon
Paryz SEW-USOCOME Tel. +33 1 64 42 40 80
Zone industrielle Faks +33 1 64 42 40 88
2 rue Denis Papin
77390 Verneuil I'Etang
Algieria
Dystrybucja Algier REDUCOM Sarl Tel. +213 21 8214-91
16, rue des Fréres Zaghnoune Faks +213 21 8222-84
Bellevue http://www.reducom-dz.com
16200 El Harrach Alger info@reducom-dz.com
Argentyna

Zaktad montazowy

Buenos Aires

SEW EURODRIVE ARGENTINA S.A.

Tel. +54 3327 4572-84

Dystrybucja Ruta Panamericana Km 37.5, Lote 35 Faks +54 3327 4572-21
(B1619IEA) Centro Industrial Garin http://www.sew-eurodrive.com.ar
Prov. de Buenos Aires sewar@sew-eurodrive.com.ar
Australia
Zaktad montazowy Melbourne SEW-EURODRIVE PTY. LTD. Tel. +61 3 9933-1000
Dystrybucja 27 Beverage Drive Faks +61 3 9933-1003
Serwis Tullamarine, Victoria 3043 http://www.sew-eurodrive.com.au
enquires@sew-eurodrive.com.au
Sydney SEW-EURODRIVE PTY. LTD. Tel. +61 2 9725-9900
9, Sleigh Place, Wetherill Park Faks +61 2 9725-9905
New South Wales, 2164 enquires@sew-eurodrive.com.au
Austria
Zaktad montazowy Wieden SEW-EURODRIVE Ges.m.b.H. Tel. +43 1 617 55 00-0
Dystrybucja Richard-Strauss-Stralle 24 Faks +43 1 617 55 00-30
Serwis 1230 Wien http://www.sew-eurodrive.at
sew@sew-eurodrive.at
Bangladesz
Dystrybucja Bangladesz ~ SEW-EURODRIVE INDIA PRIVATE LIMITED Tel. +88 01729 097309
345 DIT Road salesdhaka@seweurodrivebangladesh.com
East Rampura
Dhaka-1219, Bangladesh
Belgia
Zaktad montazowy Bruksela SEW-EURODRIVE n.v./s.a. Tel. +32 16 386-311
Dystrybucja Researchpark Haasrode 1060 Faks +32 16 386-336
Serwis Evenementenlaan 7 http://www.sew-eurodrive.be

3001 Leuven

info@sew-eurodrive.be

Service Competence

Przektadnie

SEW-EURODRIVE n.v./s.a.

Tel. +32 84 219-878

Center przemystowe Rue de Parc Industriel, 31 Faks +32 84 219-879
6900 Marche-en-Famenne http://www.sew-eurodrive.be
service-IG@sew-eurodrive.be
Biatorus
Dystrybucja Minsk Foreign unitary production enterprise SEW- Tel. +375 17 298 47 56 / 298 47 58

EURODRIVE
RybalkoStr. 26
220033 Minsk

Faks +375 17 298 47 54
http://www.sew.by
sales@sew.by
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Brazylia
Zaktad produkcyjny Séao Paulo SEW-EURODRIVE Brasil Ltda. Tel. +55 19 3835-8000
Dystrybucja Estrada Municipal José Rubim, 205 — Rodovia sew@sew.com.br
Serwis Santos Dumont Km 49
Indaiatuba — 13347-510 — SP
Zaktad montazowy Rio Claro SEW-EURODRIVE Brasil Ltda. Tel. +55 19 3522-3100
Dystrybucja Rodovia Washington Luiz, Km 172 Faks +55 19 3524-6653
Serwis Condominio Industrial Conpark montadora.rc@sew.com.br
Caixa Postal: 327
13501-600 — Rio Claro / SP
Joinville SEW-EURODRIVE Brasil Ltda. Tel. +55 47 3027-6886
Rua Dona Francisca, 12.346 — Pirabeiraba Faks +55 47 3027-6888
89239-270 — Joinville / SC filial.sc@sew.com.br
Butgaria
Dystrybucja Sofia BEVER-DRIVE GmbH Tel. +359 2 9151160
Bogdanovetz Str.1 Faks +359 2 9151166
1606 Sofia bever@bever.bg
Chile
Zaktad montazowy Santiagode =~ SEW-EURODRIVE CHILE LTDA Tel. +56 2 2757 7000
Dystrybucja Chile Las Encinas 1295 Faks +56 2 2757 7001
Serwis Parque Industrial Valle Grande http://www.sew-eurodrive.cl
LAMPA ventas@sew-eurodrive.cl
Santiago de Chile
Adres pocztowy
Casilla 23 Correo Quilicura - Santiago - Chile
Chiny
Zaktad produkcyjny Tiencin SEW-EURODRIVE (Tianjin) Co., Ltd. Tel. +86 22 25322612
Zaktad montazowy No. 78, 13th Avenue, TEDA Faks +86 22 25323273
Dystrybucja Tianjin 300457 http://www.sew-eurodrive.cn
Serwis info@sew-eurodrive.cn
Zaktad montazowy Suzhou SEW-EURODRIVE (Suzhou) Co., Ltd. Tel. +86 512 62581781
Dystrybucja 333, Suhong Middle Road Faks +86 512 62581783
Serwis Suzhou Industrial Park suzhou@sew-eurodrive.cn
Jiangsu Province, 215021
Kanton SEW-EURODRIVE (Guangzhou) Co., Ltd. Tel. +86 20 82267890
No. 9, JunDa Road Faks +86 20 82267922
East Section of GETDD guangzhou@sew-eurodrive.cn
Guangzhou 510530
Shenyang SEW-EURODRIVE (Shenyang) Co., Ltd. Tel. +86 24 25382538
10A-2, 6th Road Faks +86 24 25382580
Shenyang Economic Technological Develop- shenyang@sew-eurodrive.cn
ment Area
Shenyang, 110141
Taiyuan SEW-EURODRIVE (Taiyuan) Co,. Ltd. Tel. +86-351-7117520
No.3, HuaZhang Street, Faks +86-351-7117522
TaiYuan Economic & Technical Development taiyuan@sew-eurodrive.cn
Zone
ShanXi, 030032
Wuhan SEW-EURODRIVE (Wuhan) Co., Ltd. Tel. +86 27 84478388
10A-2, 6th Road Faks +86 27 84478389
No. 59, the 4th Quanli Road, WEDA wuhan@sew-eurodrive.cn
430056 Wuhan
Xi'An SEW-EURODRIVE (Xi'An) Co., Ltd. Tel. +86 29 68686262
No. 12 Jinye 2nd Road Faks +86 29 68686311
Xi'An High-Technology Industrial Development xian@sew-eurodrive.cn
Zone
Xi'An 710065
Dystrybucja Hong Kong SEW-EURODRIVE LTD. Tel. +852 36902200
Serwis Unit No. 801-806, 8th Floor Faks +852 36902211

Hong Leong Industrial Complex
No. 4, Wang Kwong Road
Kowloon, Hong Kong
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Chorwacja
Dystrybucja Zagrzeb KOMPEKS d. o. o. Tel. +385 1 4613-158
Serwis Zeleni dol 10 Faks +385 1 4613-158
10 000 Zagreb kompeks@inet.hr
Dania
Zaktad montazowy Kopenhaga SEW-EURODRIVEA/S Tel. +45 43 95 8500
Dystrybucja Geminivej 28-30 Faks +45 43 9585-09
Serwis 2670 Greve http://www.sew-eurodrive.dk
sew@sew-eurodrive.dk
Egipt
Dystrybucja Kair Copam Egypt Tel. +202 44812673 / 79 (7 lines)
Serwis for Engineering & Agencies Faks +202 44812685
Building 10, Block 13005, First Industrial Zone, http://www.copam-egypt.com
Obour City Cairo copam@copam-egypt.com
Estonia
Dystrybucja Tallin ALAS-KUUL AS Tel. +372 6593230
Reti tee 4 Faks +372 6593231
75301 Peetri kiila, Rae vald, Harjumaa http://www.alas-kuul.ee
veiko.soots@alas-kuul.ee
Filipiny
Dystrybucja Makati P.T. Cerna Corporation Tel. +63 2 519 6214
4137 Ponte St., Brgy. Sta. Cruz Faks +63 2 890 2802
Makati City 1205 mech_drive_sys@ptcerna.com
http://www.ptcerna.com
Finlandia
Zaktad montazowy Hollola SEW-EURODRIVE OY Tel. +358 201 589-300
Dystrybucja Vesimaentie 4 Faks +358 3 780-6211
Serwis 15860 Hollola http://www.sew-eurodrive.fi
sew@sew.fi
Serwis Hollola SEW-EURODRIVE OY Tel. +358 201 589-300
Keskikankaantie 21 Faks +358 3 780-6211
15860 Hollola http://www.sew-eurodrive.fi
sew@sew.fi
Zakiad produkcyjny  Karkkila SEW Industrial Gears Oy Tel. +358 201 589-300
Zaktad montazowy Santasalonkatu 6, PL 8 Faks +358 201 589-310
03620 Karkkila, 03601 Karkkila http://www.sew-eurodrive.fi
sew@sew.fi
Gabon
Dystrybucja Libreville SEW-EURODRIVE SARL Tel. +241 03 28 81 55
183, Rue 5.033.C, Lalala a droite +241 06 54 81 33
P.O. Box 15682 http://www.sew-eurodrive.cm
Libreville sew@sew-eurodrive.cm
Grecja
Dystrybucja Ateny Christ. Boznos & Son S.A. Tel. +30 2 1042 251-34
12, K. Mavromichali Street Faks +30 2 1042 251-59
P.O. Box 80136 http://www.boznos.gr
18545 Piraeus info@boznos.gr
Hiszpania
Zaktad montazowy Bilbao SEW-EURODRIVE ESPANA, S.L. Tel. +34 94 43184-70
Dystrybucja Parque Tecnolégico, Edificio, 302 Faks +34 94 43184-71
Serwis 48170 Zamudio (Vizcaya) http://www.sew-eurodrive.es
sew.spain@sew-eurodrive.es
Holandia
Zaktad montazowy Rotterdam SEW-EURODRIVE B.V. Tel. +31 10 4463-700
Dystrybucja Industrieweg 175 Faks +31 10 4155-552
Serwis 3044 AS Rotterdam Serwis: 0800-SEWHELP

Postbus 10085
3004 AB Rotterdam

http://www.sew-eurodrive.nl
info@sew-eurodrive.nl

Instrukcja obstugi - MOVITRAC®LTP-B = 29 5



1 3 Lista adresowa

Indie
Siedziba Vadodara SEW-EURODRIVE India Private Limited Tel. +91 265 3045200
Zaktad montazowy Plot No. 4, GIDC Faks +91 265 3045300
Dystrybucja POR Ramangamdi * Vadodara - 391 243 http://www.seweurodriveindia.com
Serwis Gujarat salesvadodara@seweurodriveindia.com
Zaktad montazowy Chennai SEW-EURODRIVE India Private Limited Tel. +91 44 37188888
Dystrybucja Plot No. K3/1, Sipcot Industrial Park Phase Il Faks +91 44 37188811
Serwis Mambakkam Village saleschennai@seweurodriveindia.com
Sriperumbudur - 602105
Kancheepuram Dist, Tamil Nadu
Pune SEW-EURODRIVE India Private Limited Tel. +91 21 35 628700
Plant: Plot No. D236/1, Faks +91 21 35 628715
Chakan Industrial Area Phase- I, salespune@seweurodriveindia.com
Warale, Tal- Khed,
Pune-410501, Maharashtra
Indonezja
Dystrybucja Medan PT. Serumpun Indah Lestari Tel. +62 61 687 1221
JI.Pulau Solor no. 8, Kawasan Industri Medan Faks +62 61 6871429 / +62 61 6871458 / +62
Il 61 30008041
Medan 20252 sil@serumpunindah.com
serumpunindah@yahoo.com
http://www.serumpunindah.com
DZakarta PT. Cahaya Sukses Abadi Tel. +62 21 65310599
Komplek Rukan Puri Mutiara Blok A no 99, Faks +62 21 65310600
Sunter csajkt@cbn.net.id
Jakarta 14350
Dzakarta PT. Agrindo Putra Lestari Tel. +62 21 2921-8899
JL.Pantai Indah Selatan, Komplek Sentra Indu- Faks +62 21 2921-8988
stri Terpadu, Pantai indah Kapuk Tahap I, aplindo@indosat.net.id
Blok E No. 27 http://www.aplindo.com
Jakarta 14470
Surabaya PT. TRIAGRI JAYA ABADI Tel. +62 31 5990128
JI. Sukosemolo No. 63, Galaxi Bumi Permai Faks +62 31 5962666
G6 No. 11 sales@triagri.co.id
Surabaya 60111 http://www.triagri.co.id
Surabaya CV. Multi Mas Tel. +62 31 5458589
JI. Raden Saleh 43A Kav. 18 Faks +62 31 5317220
Surabaya 60174 sianhwa@sby.centrin.net.id
http://www.cvmultimas.com
Irlandia
Dystrybucja Dublin Alperton Engineering Ltd. Tel. +353 1 830-6277
Serwis 48 Moyle Road Faks +353 1 830-6458
Dublin Industrial Estate http://www.alperton.ie
Glasnevin, Dublin 11 info@alperton.ie
Islandia
Dystrybucja Reykjavik Varma & Vélaverk ehf. Tel. +354 585 1070
Knarrarvogi 4 Faks +354 585)1071
104 Reykjavik http://www.varmaverk.is
vov@vov.is
Izrael
Dystrybucja Tel-Aviv Liraz Handasa Ltd. Tel. +972 3 5599511
Ahofer Str 34B / 228 Faks +972 3 5599512
58858 Holon http://www.liraz-handasa.co.il
office@liraz-handasa.co.il
Japonia
Zaktad montazowy Iwata SEW-EURODRIVE JAPAN CO., LTD Tel. +81 538 373811

Dystrybucja
Serwis

250-1, Shimoman-no,
lwata
Shizuoka 438-0818
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Kamerun
Dystrybucja Douala SEW-EURODRIVE S.AR.L. Tel. +237 23339 02 10
Ancienne Route Bonabéri Faks +237 233 39 02 10
Adres pocztowy info@sew-eurodrive-cm
B.P 8674
Douala-Cameroun
Kanada
Zaktad montazowy Toronto SEW-EURODRIVE CO. OF CANADA LTD. Tel. +1 905 791-1553
Dystrybucja 210 Walker Drive Faks +1 905 791-2999
Serwis Bramalea, ON L6T 3W1 http://www.sew-eurodrive.ca
|.watson@sew-eurodrive.ca
Vancouver SEW-EURODRIVE CO. OF CANADA LTD. Tel. +1 604 946-5535
Tilbury Industrial Park Faks +1 604 946-2513
7188 Honeyman Street b.wake@sew-eurodrive.ca
Delta, BC V4G 1G1
Montreal SEW-EURODRIVE CO. OF CANADA LTD. Tel. +1 514 367-1124
2555 Rue Leger Faks +1 514 367-3677
Lasalle, PQ H8N 2V9 a.peluso@sew-eurodrive.ca
Kazachstan
Dystrybucja Aima-Ata SEW-EURODRIVE LLP Tel. +7 (727) 350 5156
291-291A, Tole bi street Faks +7 (727) 350 5156
050031, Almaty http://www.sew-eurodrive.kz
sew@sew-eurodrive.kz
Taszkent SEW-EURODRIVE LLP Tel. +998 71 2359411
Representative office in Uzbekistan Faks +998 71 2359412
96A, Sharaf Rashidov street, http://www.sew-eurodrive.uz
Tashkent, 100084 sew@sew-eurodrive.uz
Utan Bator IM Trading LLC Tel. +976-77109997
Narny zam street 62 Faks +976-77109997
Sukhbaatar district, imt@imt.mn
Ulaanbaatar 14230
Kenia
Dystrybucja Nairobi SEW-EURODRIVE Pty Ltd Tel. +254 791 398840
Transnational Plaza, 5th Floor http://www.sew-eurodrive.co.tz
Mama Ngina Street info@sew.co.tz
P.O. Box 8998-00100
Nairobi
Kolumbia
Zaktad montazowy Bogota SEW-EURODRIVE COLOMBIA LTDA. Tel. +57 1 54750-50
Dystrybucja Calle 17 No. 132-18 Faks +57 1 54750-44
Serwis Interior 2 Bodega 6, Manzana B http://www.sew-eurodrive.com.co
Santafé de Bogota sew@sew-eurodrive.com.co
Korea Potudniowa
Zaktad montazowy Ansan SEW-EURODRIVE KOREA CO., LTD. Tel. +82 31 492-8051
Dystrybucja 7, Dangjaengi-ro, Faks +82 31 492-8056
Serwis Danwon-gu, http://www.sew-eurodrive.kr
Ansan-si, Gyeonggi-do, Zip 425-839 master.korea@sew-eurodrive.com
Pusan SEW-EURODRIVE KOREA CO., LTD. Tel. +82 51 832-0204
28, Noksansandan 262-ro 50beon-qgil, Faks +82 51 832-0230
Gangseo-gu,
Busan, Zip 618-820
Liban

Dystrybucja (Liban) Bejrut

Gabriel Acar & Fils sarl
B. P. 80484
Bourj Hammoud, Beirut

Tel. +961 1 510 532
Faks +961 1 494 971
ssacar@inco.com.lb

Dystrybucja (Jordania, Bejrut
Kuwejt, Arabia Saudyj-
ska, Syria)

Middle East Drives S.A.L. (offshore)
Sin EI Fil.

B. P. 55-378

Beirut

Tel. +961 1 494 786
Faks +961 1 494 971
http://www.medrives.com
info@medrives.com
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Litwa
Dystrybucja Olita UAB Irseva Tel. +370 315 79204
Statybininku 106C Faks +370 315 56175
63431 Alytus http://www.irseva.lt
irmantas@irseva.lt
totwa
Dystrybucja Ryga SIA Alas-Kuul Tel. +371 6 7139253
Katlakalna 11C Faks +371 6 7139386
1073 Riga http://www.alas-kuul.lv
info@alas-kuul.com
|Luksemburg
reprezentacja: Belgia
|Macedonia
Dystrybucja Skopje Boznos DOOEL Tel. +389 23256553
Dime Anicin 2A/7A Faks +389 23256554
1000 Skopje http://www.boznos.mk
Malezja
Zaktad montazowy Johor SEW-EURODRIVE SDN BHD Tel. +60 7 3549409
Dystrybucja No. 95, Jalan Seroja 39, Taman Johor Jaya Faks +60 7 3541404
Serwis 81000 Johor Bahru, Johor sales@sew-eurodrive.com.my
West Malaysia
Maroko
Dystrybucja Bouskoura SEW-EURODRIVE Morocco Tel. +212 522 88 85 00
Serwis Parc Industriel CFCIM, Lot 55 and 59 Faks +212 522 88 84 50
Bouskoura http://www.sew-eurodrive.ma
sew@sew-eurodrive.ma
Meksyk
Zaktad montazowy Quéretaro SEW-EURODRIVE MEXICO S.A. de C.V. Tel. +52 442 1030-300
Dystrybucja SEM-981118-M93 Faks +52 442 1030-301
Serwis Tequisquiapan No. 102 http://www.sew-eurodrive.com.mx
Parque Industrial Quéretaro scmexico@seweurodrive.com.mx
C.P. 76220
Querétaro, México
Dystrybucja Puebla SEW-EURODRIVE MEXICO S.A. de C.V. Tel. +52 (222) 221 248
Serwis Calzada Zavaleta No. 3922 Piso 2 Local 6 http://www.sew-eurodrive.com.mx
Col. Santa Cruz Buenavista scmexico@seweurodrive.com.mx
C.P. 72154
Puebla, México
Mongolia
Biura obstugi Utan Bator IM Trading LLC Tel. +976-77109997
technicznej Narny zam street 62 Tel. +976-99070395
Union building, Suite A-403-1 Faks +976-77109997
Sukhbaatar district, http://imt.mn/
Ulaanbaatar 14230 imt@imt.mn
Namibia
Dystrybucja Swakopmund DB Mining & Industrial Services Tel. +264 64 462 738
Einstein Street Faks +264 64 462 734
Strauss Industrial Park anton@dbminingnam.com
Unit1
Swakopmund
Nigeria
Dystrybucja Lagos Greenpeg Nig. Ltd Tel. +234-701-821-9200-1
Plot 296A, Adeyemo Akapo Str. Omole GRA  http://www.greenpegltd.com
Ikeja Lagos-Nigeria bolaji.adekunle@greenpegltd.com
Norwegia
Zaktad montazowy Moss SEW-EURODRIVE A/S Tel. +47 69 24 10 20
Dystrybucja Solgaard skog 71 Faks +47 69 24 10 40
Serwis 1599 Moss http://www.sew-eurodrive.no
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Nowa Zelandia

Zaktad montazowy Auckland SEW-EURODRIVE NEW ZEALAND LTD. Tel. +64 9 2745627
Dystrybucja P.O. Box 58-428 Faks +64 9 2740165
Serwis 82 Greenmount drive http://www.sew-eurodrive.co.nz
East Tamaki Auckland sales@sew-eurodrive.co.nz
Christchurch  SEW-EURODRIVE NEW ZEALAND LTD. Tel. +64 3 384-6251
30 Lodestar Avenue, Wigram Faks +64 3 384-6455
Christchurch sales@sew-eurodrive.co.nz
Pakistan
Dystrybucja Karaczi Industrial Power Drives Tel. +92 21 452 9369
Al-Fatah Chamber A/3, 1st Floor Central Com- Faks +92-21-454 7365
mercial Area, seweurodrive@cyber.net.pk
Sultan Ahmed Shah Road, Block 7/8,
Karachi
Paragwaj
Dystrybucja Fernando de la SEW-EURODRIVE PARAGUAY S.R.L Tel. +595 991 519695
Mora De la Victoria 112, Esquina nueva Asuncién Faks +595 21 3285539
Departamento Central sewpy@sew-eurodrive.com.py
Fernando de la Mora, Barrio Bernardino
Peru
Zaktad montazowy Lima SEW EURODRIVE DEL PERU S.A.C. Tel. +51 1 3495280
Dystrybucja Los Calderos, 120-124 Faks +51 1 3493002
Serwis Urbanizacion Industrial Vulcano, ATE, Lima http://www.sew-eurodrive.com.pe
sewperu@sew-eurodrive.com.pe
Polska
Zaktad montazowy todz SEW-EURODRIVE Polska Sp.z.o0.0. Tel. +48 42 293 00 00
Dystrybucja ul. Techniczna 5 Faks +48 42 293 00 49
Serwis 92-518 Lodz http://www.sew-eurodrive.pl
sew@sew-eurodrive.pl
Serwis Tel. +48 42 293 0030 Dyzur telefoniczny 24 h
Faks +48 42 293 0043 Tel. +48 602 739 739 (+48 602 SEW SEW)
serwis@sew-eurodrive.pl
Portugalia |
Zaktad montazowy Coimbra SEW-EURODRIVE, LDA. Tel. +351 231 20 9670
Dystrybucja Av. da Fonte Nova, n.° 86 Faks +351 231 20 3685
Serwis 3050-379 Mealhada http://www.sew-eurodrive.pt

infosew@sew-eurodrive.pt

Republika Czeska

Zaktad montazowy Hostivice SEW-EURODRIVE CZ s.r.o. Tel. +420 255 709 601
Dystrybucja Florianova 2459 Faks +420 235 350 613
Serwis 253 01 Hostivice http://www.sew-eurodrive.cz
sew@sew-eurodrive.cz
Drive Service +420 800 739 739 (800 SEW SEW) Serwis
Hotline / Dy- Tel. +420 255 709 632
zur telefonicz- Faks +420 235 358 218
ny 24 h servis@sew-eurodrive.cz
Rosja
Zaktad montazowy Petersburg 3A0 «CEB-EBPOPA/®» Tel. +7 812 3332522 / +7 812 5357142
Dystrybucja a. .36 Faks +7 812 3332523
Serwis 195220 Cankr-lNeTepbypr http://www.sew-eurodrive.ru
sew@sew-eurodrive.ru
RPA
Zaktad montazowy Johannesburg SEW-EURODRIVE (PROPRIETARY) LIMITED Tel. +27 11 248-7000
Dystrybucja Eurodrive House Faks +27 11 248-7289
Serwis Cnr. Adcock Ingram and Aerodrome Roads http://www.sew.co.za

Aeroton Ext. 2 info@sew.co.za
Johannesburg 2013

P.0.Box 90004

Bertsham 2013

Instrukcja obstugi - MOVITRAC®LTP-B = 220



1 3 Lista adresowa

RPA
Kapsztad SEW-EURODRIVE (PROPRIETARY) LIMITED Tel. +27 21 552-9820
Rainbow Park Faks +27 21 552-9830
Cnr. Racecourse & Omuramba Road Teleks 576 062
Montague Gardens bgriffiths@sew.co.za
Cape Town
P.O.Box 36556
Chempet 7442
Durban SEW-EURODRIVE (PROPRIETARY) LIMITED Tel. +27 31 902 3815
48 Prospecton Road Faks +27 31 902 3826
Isipingo cdejager@sew.co.za
Durban
P.O. Box 10433, Ashwood 3605
Nelspruit SEW-EURODRIVE (PROPRIETARY) LIMITED Tel. +27 13 752-8007
7 Christie Crescent Faks +27 13 752-8008
Vintonia robermeyer@sew.co.za
P.O.Box 1942
Nelspruit 1200
Rumunia
Dystrybucja Bukareszt Sialco Trading SRL Tel. +40 21 230-1328
Serwis str. Brazilia nr. 36 Faks +40 21 230-7170
011783 Bucuresti sialco@sialco.ro
Senegal
Dystrybucja Dakar SENEMECA Tel. +221 338 494 770
Mécanique Générale Faks +221 338 494 771
Km 8, Route de Rufisque http://www.senemeca.com
B.P. 3251, Dakar senemeca@senemeca.sn
Serbia
Dystrybucja Belgrad DIPAR d.o.0. Tel. +381 11 347 3244 / +381 11 288 0393
Ustanicka 128a Faks +381 11 347 1337
PC Kosum, IV floor office@dipar.rs
11000 Beograd
Singapur
Zaktad montazowy Singapore SEW-EURODRIVE PTE. LTD. Tel. +65 68621701
Dystrybucja No 9, Tuas Drive 2 Faks +65 68612827
Serwis Jurong Industrial Estate http://www.sew-eurodrive.com.sg
Singapore 638644 sewsingapore@sew-eurodrive.com
Stowacja
Dystrybucja Bratystawa SEW-Eurodrive SK s.r.o. Tel.+421 2 33595 202, 217, 201
Rybni¢na 40 Faks +421 2 33595 200
831 06 Bratislava http://www.sew-eurodrive.sk
sew@sew-eurodrive.sk
Koszyce SEW-Eurodrive SK s.r.o. Tel. +421 55 671 2245
Slovenska ulica 26 Faks +421 55 671 2254
040 01 Kosice Tel. komoérkowy +421 907 671 976
sew@sew-eurodrive.sk
Stowenia
Dystrybucja Celje Pakman - Pogonska Tehnika d.o.o. Tel. +386 3 490 83-20
Serwis UL XIV. divizije 14 Faks +386 3 490 83-21
3000 Celje pakman@siol.net
Sri Lanka
Dystrybucja Colombo SM International (Pte) Ltd Tel. +94 1 2584887
254, Galle Raod Faks +94 1 2582981
Colombo 4, Sri Lanka
Suazi
Dystrybucja Manzini C G Trading Co. (Pty) Ltd Tel. +268 2 518 6343

PO Box 2960
Manzini M200
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Szwaijcaria
Zaktad montazowy Basel Alfred Imhof A.G. Tel. +41 61 417 1717
Dystrybucja Jurastrasse 10 Faks +41 61 417 1700
Serwis 4142 Munchenstein bei Basel http://www.imhof-sew.ch
info@imhof-sew.ch
Szwecja
Zaktad montazowy Jonkoping SEW-EURODRIVE AB Tel. +46 36 34 42 00
Dystrybucja Gnejsvagen 6-8 Faks +46 36 34 42 80
Serwis 553 03 Jonkdping http://www.sew-eurodrive.se
Box 3100 S-550 03 Jonkoping jonkoping@sew.se
Tajlandia
Zaktad montazowy Chonburi SEW-EURODRIVE (Thailand) Ltd. Tel. +66 38 454281
Dystrybucja 700/456, Moo.7, Donhuaroh Faks +66 38 454288
Serwis Muang sewthailand@sew-eurodrive.com
Chonburi 20000
|Tajwan (R.O.C))
Dystrybucja Taipei Ting Shou Trading Co., Ltd. Tel. +886 2 27383535
6F-3, No. 267, Sec. 2 Faks +886 2 27368268
Tung Huw S. Road Teleks 27 245
Taipei sewtwn@ms63.hinet.net
http://www.tingshou.com.tw
Nan Tou Ting Shou Trading Co., Ltd. Tel. +886 49 255353
No. 55 Kung Yeh N. Road Faks +886 49 257878
Industrial District sewtwn@ms63.hinet.net
Nan Tou 540 http://www.tingshou.com.tw
Tanzania
Dystrybucja Dar es Salaam SEW-EURODRIVE PTY LIMITED TANZANIA Tel. +255 0 22 277 5780
Plot 52, Regent Estate Faks +255 0 22 277 5788
PO Box 106274 http://www.sew-eurodrive.co.tz
Dar Es Salaam info@sew.co.tz
Tunezja
Dystrybucja Tunis T. M.S. Technic Marketing Service Tel. +216 79 40 88 77
Zone Industrielle Mghira 2 Faks +216 79 40 88 66
Lot No. 39 http://www.tms.com.tn
2082 Fouchana tms@tms.com.tn
Turcja

Zaktad montazowy

Kocaeli-Gebze

SEW-EURODRIVE Hareket

Tel. +90 262 9991000 04

Dystrybucja Sistemleri San. Ve TIC. Ltd. Sti Faks +90 262 9991009
Serwis Gebze Organize Sanayi Bol. 400 Sok No. 401  http://www.sew-eurodrive.com.tr
41480 Gebze Kocaeli sew@sew-eurodrive.com.tr

Ukraina

Zaktad montazowy Dnieprope- OO0 «CEB-EBpogpariB» Tel. +380 56 370 3211

Dystrybucja trowsk yn. Pabouas, 23-B, oduc 409 Faks +380 56 372 2078

Serwis 49008 OHenponeTpoBCK http://www.sew-eurodrive.ua
sew@sew-eurodrive.ua

Urugwaj

Zaktad montazowy Montevideo SEW-EURODRIVE Uruguay, S. A. Tel. +598 2 21181-89

Dystrybucja Jose Serrato 3569 Esgina Corumbe Faks +598 2 21181-90

CP 12000 Montevideo sewuy@sew-eurodrive.com.uy

USA

Zaktad produkcyjny Region Potu- SEW-EURODRIVE INC. Tel. +1 864 439-7537

Zaktad montazowy dniowo- 1295 Old Spartanburg Highway Faks Dystrybucja +1 864 439-7830

Dystrybucja Wschodni P.O. Box 518 Faks Zaktad produkcyjny +1 864 439-9948

Serwis Lyman, S.C. 29365 Faks Zaktad montazowy +1 864 439-0566
Faks Confidential/HR +1 864 949-5557
http://www.seweurodrive.com
cslyman@seweurodrive.com

Zaktad montazowy Region P6t-  SEW-EURODRIVE INC. Tel. +1 856 467-2277

Dystrybucja
Serwis

nocno-Wchod-
ni

Pureland Ind. Complex
2107 High Hill Road, P.O. Box 481
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1 3 Lista adresowa

USA
Region Srod- SEW-EURODRIVE INC. Tel. +1 937 335-0036
kowy 2001 West Main Street Faks +1 937 332-0038
Troy, Ohio 45373 cstroy@seweurodrive.com
Region Potu- SEW-EURODRIVE INC. Tel. +1 214 330-4824
dniowo-Za- 3950 Platinum Way Faks +1 214 330-4724
chodni Dallas, Texas 75237 csdallas@seweurodrive.com
Region Za- SEW-EURODRIVE INC. Tel. +1 510 487-3560
chodni 30599 San Antonio St. Faks +1 510 487-6433
Hayward, CA 94544 cshayward@seweurodrive.com
Wellford SEW-EURODRIVE INC. IGLogistics@seweurodrive.com
148/150 Finch Rd.
Wellford, S.C. 29385
Dalsze adresy dotyczgce punktéw serwisowych na zgdanie.
Uzbekistan

Biura obstugi
technicznej

Taszkent SEW-EURODRIVE LLP
Representative office in Uzbekistan
96A, Sharaf Rashidov street,
Tashkent, 100084

Tel. +998 71 2359411

Faks +998 71 2359412
http://www.sew-eurodrive.uz
sew@sew-eurodrive.uz

Wegry
Dystrybucja Budapeszt SEW-EURODRIVE Kift. Tel. +36 1 437 06-58
Serwis Csillaghegyi ut 13. Faks +36 1 437 06-50

1037 Budapest

http://www.sew-eurodrive.hu
office@sew-eurodrive.hu

Wielka Brytania

Zaktad montazowy

Normanton SEW-EURODRIVE Ltd.

Tel. +44 1924 893-855

Dystrybucja DeVilliers Way Faks +44 1924 893-702
Serwis Trident Park http://www.sew-eurodrive.co.uk
Normanton info@sew-eurodrive.co.uk
West Yorkshire
WF6 1GX
Drive Service Hotline / Dyzur telefoniczny 24 h Tel. 01924 896911
Wietnam
Dystrybucja Ho Chi Minh  Nam Trung Co., Ltd Tel. +84 8 8301026
Hué - Wietnam Potudniowy / Materiaty Kon-  Faks +84 8 8392223
strukcyjne khanh-nguyen@namtrung.com.vn
250 Binh Duong Avenue, Thu Dau Mot Town, http://www.namtrung.com.vn
Binh Duong Province
HCM office: 91 Tran Minh Quyen Street
District 10, Ho Chi Minh City
Hanoi MICO LTD Tel. +84 4 39386666
Quang Tri - Wietnam Pétnocny / Wszystkie Faks +84 4 3938 6888
branze oprdocz Materiaty Konstrukcyjne nam_ph@micogroup.com.vn
8th Floor, Ocean Park Building, 01 Dao Duy  http://www.micogroup.com.vn
Anh St, Ha Noi, Viet Nam
Wiochy
Zaktad montazowy Milan SEW-EURODRIVE di R. Blickle & Co.s.a.s. Tel. +39 02 96 980229
Dystrybucja Via Bernini,14 Faks +39 02 96 980 999
Serwis 20020 Solaro (Milano) http://www.sew-eurodrive.it

milano@sew-eurodrive.it

Wybrzeze Kosci Stoniowej

Dystrybucja Abidjan SEW-EURODRIVE SARL Tel. +225 21 21 81 05
Ivory Coast Faks +225 21 25 30 47
Rue des Pécheurs, Zone 3 info@sew-eurodrive.ci
26 BP 916 Abidjan 26 http://www.sew-eurodrive.ci
Zambia
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