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1 Obowigzujace komponenty

1 Obowigzujgce komponenty

Niniejszy podrecznik dotyczy nastepujgcych urzadzen PROFINET IO:
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21

2.2
2.21

Wskazéwki ogoélne
Zastosowanie dokumentacji

Wskazowki ogdéine

Zastosowanie dokumentaciji

Niniejsza dokumentacja jest cze$cig skladowg produktu. Przeznaczona jest dla
wszystkich os6b wykonujgcych prace montazowe, instalacyjne, prace z zakresu uru-
chamiania i obstugi technicznej danego urzadzenia.

Dokumentacje nalezy udostepnia¢ w czytelnym stanie. Nalezy zadbac o to, aby osoby
odpowiedzialne za instalacje i eksploatacje, jak réwniez osoby pracujgce przy produk-
cie na wlasng odpowiedzialnosé, ze zrozumieniem przeczytaty catg dokumentacje.
W razie niejasnosci lub w celu uzyskania dalszych informacji nalezy skonsultowac¢ sie
z SEW-EURODRIVE.

Struktura wskazéwek ostrzegawczych

Znaczenie stéw sygnalizacyjnych

W ponizszej tabeli przedstawiono klasyfikacje i znaczenie stow sygnalizacyjnych
ostrzezen.

Stowo sygnalizacyjne

Znaczenie

Skutki nieprzestrzegania

A ZAGROZENIE

Bezposrednie zagrozenie

Smier¢ lub powazne obrazenia ciata.

A OSTRZEZENIE

Mozliwa niebezpieczna sytuacja

Smier¢ lub powazne obrazenia ciata.

A OSTROZNIE Mozliwa niebezpieczna sytuacja Lekkie obrazenia

UWAGA Mozliwe szkody materialne. Uszkodzenie produktu lub jego oto-
czenia

WSKAZOWKA Przydatna wskazowka lub rada: uta-

twia prace z produktem.

222 Budowa wskazéwek ostrzegawczych, odnoszacych sie do fragmentu tekstu

Wskazdéwki ostrzegawcze, odnoszgce sie do fragmentu tekstu, dotyczg nie tylko czyn-
nosci specjalnej, lecz wielu czynnosci w ramach tematu. Zastosowane symbole zagro-
zenia oznaczajg zagrozenie ogoélne albo specyficzne.

Ponizej podano formalng budowe wskazoéwki ostrzegawczej, odnoszacej sie do frag-
mentu tekstu.

SEOWO SYGNALIZACYJNE!

Rodzaj zagrozenia i jego zrodio.

Mozliwe skutki nieprzestrzegania.

«  Srodki umozliwiajgce unikniecie zagrozenia.

2
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2 Wskazéwki ogoélne

Struktura wskazéwek ostrzegawczych

Znaczenie symboli zagrozenia

Znajdujgce sie we wskazéwkach ostrzegawczych symbole zagrozenia majg nastepu-

jace znaczenie:

Symbol zagrozenia

Znaczenie

Ogodlne miejsce niebezpieczne

Ostrzezenie przed niebezpiecznym napieciem elektrycznym

Ostrzezenie przed goracymi powierzchniami

Ostrzezenie przed niebezpieczenstwem zmiazdzenia

>PE>B

Ostrzezenie przed wiszgcym tadunkiem

Ostrzezenie przed automatycznym rozruchem

223 Budowa przynaleznych wskazowek ostrzegawczych

Przynalezne wskazéwki ostrzegawcze sg podane w instrukcji postepowania bezpo-
srednio przed niebezpiecznym krokiem.

Ponizej podano formalng budowe przynaleznej wskazowki ostrzegawcze;.

A SLOWO SYGNALIZACYJNE! Rodzaj zagrozenia i jego zrodto. Mozliwe skutki nie-
przestrzegania. Srodki umozliwiajgce unikniecie zagrozenia.

8 Podrecznik — Interfejsy PROFINET IO, rozdzielacze obiektowe
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Wskazéwki ogoélne
Roszczenia z tytutu odpowiedzialnosci za wady

23 Roszczenia z tytulu odpowiedzialnosci za wady

Przestrzega¢ informacji zawartych w niniejszej dokumentacji. Jest to warunkiem bez-
awaryjnej pracy urzgdzenia i uznania ewentualnych roszczen z tytutu odpowiedzialno-
$ci za wady. Dlatego przed rozpoczeciem pracy z urzgdzeniem nalezy przeczytaé do-
kumentacje!

24 Wykluczenie odpowiedzialnosci

Przestrzega¢ informacji zawartych w niniejszej dokumentacji. Jest to podstawowym
warunkiem bezpiecznej eksploatacji. Tylko pod tym warunkiem produkty osiggajg wy-
mienione wiasciwosci oraz cechy wydajnosciowe. Za uszczerbki na zdrowiu, szkody
materialne lub majatkowe, powstate z powodu nieprzestrzegania informacji zawartych
w instrukcji obstugi, firma SEW-EURODRIVE nie ponosi zadnej odpowiedzialnosci.
SEW-EURODRIVE wyklucza w takich przypadkach odpowiedzialnos¢ za szkody ma-
terialne.

2.5 Dokumentacja uzupetniajaca

Dodatkowo nalezy przestrzegac nastepujgcych dokumentéw:
» Instrukcja obstugi silnika tréjfazowego
 Instrukcja obstugi "MOVIMOT® MM..D"

2.6 Prawa autorskie
© 2016 SEW-EURODRIVE. Wszelkie prawa zastrzezone. Zabronione jest kopiowa-

nie — réwniez fragmentéw — edytowanie, a takZze rozpowszechnianie niniejszej doku-
mentacji.

2.7 Nazwy produktéw i znaki towarowe

Wymienione w niniejszej dokumentacji nazwy produktéw sg znakami towarowymi albo
zarejestrowanymi znakami towarowymi danego posiadacza tytutu prawnego.

Podrecznik — Interfejsy PROFINET IO, rozdzielacze obiektowe
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Wskazéwki bezpieczenstwa

Uwagi wstepne

3 Wskazowki bezpieczenstwa

31 Uwagi wstepne

Zamieszczone ponizej podstawowe wskazdwki bezpieczeristwa majg na celu uniknie-
cie obrazenh ciata oraz szkéd materialnych i odnoszg sie przede wszystkim do urzg-
dzen wymienionych w niniejszej dokumentaciji. Jesli dodatkowo uzywane sg inne kom-
ponenty, nalezy réwniez przestrzega¢ dotyczacych ich wskazowek ostrzegawczych
i wskazowek bezpieczehstwa.

3.2 Obowiagzki uzytkownika

Uzytkownik ma obowigzek zapewnié przestrzeganie oraz stosowanie sie do podsta-
wowych wskazowek bezpieczenstwa. Nalezy zadbac¢ o to, aby osoby odpowiedzialne
za instalacje i eksploatacje, jak rowniez osoby pracujgce przy produkcie na witasng od-
powiedzialno$¢, ze zrozumieniem przeczytaty catg dokumentacje. W razie niejasnosci
lub  w celu uzyskania dalszych informacji nalezy skonsultowaé sie
z SEW-EURODRIVE.

Uzytkownik powinien upewnic sig, ze wszystkie wymienione ponizej prace wykonywa-
ne sg tylko przez wykwalifikowany personel:

+ transport

* magazynowanie

+ ustawianie i montaz

+ instalacja i podtgczanie

* uruchamianie

+ konserwacja i utrzymywanie w dobrym stanie
* wycofanie z eksploatacji

+ demontaz

+ utylizacja.

Nalezy upewni¢ sie, ze wszystkie osoby, wykonujgce prace przy produkcie, przestrze-
gajg wymienionych ponizej przepiséw, postanowien, dokumentacji oraz wskazéwek:

» krajowych i regionalnych przepiséw BHP,
+ tabliczek ostrzegawczych i tabliczek bezpieczehstwa na urzadzeniu,

+ wszelkiej innej dokumentacji dot. projektu, wskazéwek montazowych oraz instruk-
cji uruchamiania, schematdéw potgczen oraz schematéw ideowych,

* nie nalezy montowac, instalowac¢ lub uruchamia¢ uszkodzonych urzgdzen,
» wszystkich specyficznych dla urzadzenia zalecen i postanowien.

Nalezy upewni¢ sie, Ze instalacje, w ktérych zamontowane jest urzgdzenie, sg wypo-
sazone w dodatkowe urzgdzenia nadzorujgce i ochronne. Nalezy przy tym przestrze-
gac¢ obowigzujgcych przepiséw bezpieczenstwa, przepiséw o technicznych srodkach
roboczych, a takze przepiséw o zapobieganiu wypadkom.

1)  Podrecznik - Interfejsy PROFINET 10, rozdzielacze obiektowe
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Wskazéwki bezpieczenstwa
Grupa docelowa

3.3 Grupa docelowa

Specjalisci w za- Wszystkie prace mechaniczne mogg byé przeprowadzane wytacznie przez wyksztat-
kresie prac mecha- conych specjalistow. Specjalistami w rozumieniu niniejszej dokumentacji sg osoby,
nicznych ktére znajg budowe, instalacje mechaniczng, sposoby usuwania zaktécen i konser-

wacji danego urzgdzenia oraz posiadajg nastepujgce kwalifikacje:
» kwalifikacje w zakresie mechaniki, zgodnie z obowigzujgcymi przepisami,
* znajomosé niniejszej dokumentaciji.

Specjalisci w za- Wszystkie prace elektrotechniczne mogg by¢ przeprowadzane wytgcznie przez wy-
kresie prac elek- kwalifikowanych elektrykéw. Wykwalifikowanymi elektrykami w rozumieniu niniejszej
trycznych dokumentacji sg osoby, ktdre znajg instalacje elektryczng, sposéb uruchamiania, spo-

soby usuwania zakitdcen i utrzymywania sprawno$ci technicznej danego urzadzenia
oraz posiadajg nastepujace kwalifikacje:

» kwalifikacje w zakresie elektrotechniki, zgodnie z obowigzujgcymi przepisami,
* znajomos¢ niniejszej dokumentaciji.

Osoby te muszg ponadto zapozna¢ sie z obowigzujgcymi przepisami dot. bezpieczen-
stwa oraz odpowiednimi zasadami, a takze innymi, wymienionymi w niniejszej doku-
mentacji normami, dyrektywami i ustawami. Ww. osoby muszg posiadaé wyrazne,
udzielone przez zaktad, uprawnienia do uruchamiania, programowania, parametryza-
cji, oznakowywania i uziemiania urzgdzen, uktadéw i obwoddw pradowych.

Osoby Wszelkie pozostate prace z zakresu transportu, magazynowania, eksploatacji i utyliza-

przeszkolone cji moga by¢ wykonywane wytacznie przez odpowiednio przeszkolone osoby. Szkole-
nia te powinny umozliwi¢ tymze osobom wykonywanie wymaganych czynno$ci oraz
etapow prac w sposéb bezpieczny oraz zgodny z przepisami.

34 Uzytkowanie zgodne z przeznaczeniem

Urzadzenie jest przeznaczone do montazu w instalacjach elektrycznych lub maszy-
nach.

W przypadku montazu w instalacjach elektrycznych lub maszynach uruchamianie jest
niedozwolone az do momentu stwierdzenia zgodnosci maszyny z lokalnymi przepisa-
mi i dyrektywami. Na terytorium Unii Europejskiej nalezy przestrzegaé np. dyrektywy
maszynowej 2006/42/WE oraz dyrektywy EMC 2014/30/WE. Przestrzega¢ nalezy
réwniez normy EN 60204-1 (Bezpieczenstwo maszyn — Wyposazenie elektryczne ma-
szyn). Urzadzenie spetnia wymagania dyrektywy niskonapieciowej 2014/35/UE.

Normy wymienione w deklaracji zgodnosci zostaty zastosowane w odniesieniu do
urzadzenia.

Urzadzenia te mogg by¢ przeznaczone do zastosowan mobilnych lub stacjonarnych.
Silniki muszg by¢ przystosowane do eksploatacji z falownikami. Do urzgdzenia nie
wolno podtgczac zadnych innych obcigzeh. W zadnym wypadku nie wolno podtgczac
do urzadzenia obcigzen pojemnosciowych.

Urzadzenie moze napedzaé nastepujgce silniki w instalacjach przemystowych:
+ trojfazowe silniki asynchroniczne z wirnikiem klatkowym

Dane techniczne i warunki podtgczania mozna znalez¢ na tabliczce znamionowej oraz
w rozdziale "Dane techniczne" w niniejszej dokumentacji. Nalezy bezwzglednie prze-
strzega¢ wszelkich informacji dotyczgcych danych technicznych i warunkéw.

Jezeli urzgdzenie jest uzywane niezgodnie z przeznaczeniem lub w nieprawidtowy
sposob, istnieje niebezpieczehnstwo odniesienia powaznych obrazeh ciata lub spowo-
dowania szkéd materialnych.

Podrecznik — Interfejsy PROFINET 10, rozdzielacze obiektowe | 7]



Wskazéwki bezpieczenstwa
Funkcjonalna technika bezpieczenstwa pracy

Nie wchodzi¢ na produkt, ani nie trzymac¢ sie produktu podczas wchodzenia na inne
obiekty.

3.41 Zastosowania dzwignicowe

Aby unikngé zagrozenia dla zycia ze wzgledu na spadajgcg dzwignice, nalezy pod-
czas uzytkowania urzadzenia w zastosowaniach dzwignicowych przestrzega¢ naste-
pujacych zasad:

* Nalezy stosowac¢ zabezpieczenia mechaniczne.
* Nalezy przeprowadzi¢ uruchomienie dzwignicy.

3.5 Funkcjonalna technika bezpieczenstwa pracy

Jesli nie jest to wyraznie dozwolone w dokumentacji, urzgdzenie nie moze petni¢ zad-
nych funkcji bezpieczenstwa bez nadrzednych systemow bezpieczenstwa.

3.6 Transport

Natychmiast po otrzymaniu przesyiki nalezy sprawdzi¢ ja pod wzgledem uszkodzen
transportowych. Informacje o uszkodzeniach powstatych w czasie transportu nalezy
natychmiast zgtosi¢ przedsiebiorstwu transportowemu. Je$li urzgdzenie jest uszko-
dzone, nie nalezy go montowac, instalowaé ani uruchamiac.

Podczas transportu nalezy przestrzegaé nastepujgcych wskazéwek:

* Nalezy zadba¢ o to, aby podczas transportu urzgdzenie nie bylo narazone na
uszkodzenia mechaniczne.

* Przed rozpoczeciem transportu natozy¢ dostarczone w komplecie ostony na przy-
tacza.

* Na czas transportu ustawiaé urzadzenie tylko na zeberkach chtodzgcych albo na
boku bez wtykéw.

+ W razie potrzeby uzywac zawsze wszystkich uch transportowych.

W razie potrzeby uzywaé¢ odpowiednich srodkéw transportowych o dostatecznych wy-
miarach.

Przestrzega¢ wskazéwek na temat warunkéw klimatycznych, zgodnie z rozdziatem
"Dane techniczne" w niniejszej dokumentac;i.

3.7 Ustawianie/montaz

Zwracac uwage na to, aby ustawienie i chtodzenie urzgdzenia byto zgodne z przepisa-
mi zawartymi w niniejszej dokumentaciji.

Chroni¢ urzadzenie przed nadmiernym obcigzeniem mechanicznym. Urzgdzenie oraz
jego elementy wyposazenia nie mogg wystawac na przejscia i drogi przejazdu. Szcze-
golnie podczas transportu i manewrowania nie moze nastgpi¢ wygiecie elementéw
konstrukcyjnych ani zmiana odstepow izolacyjnych. Komponenty elektryczne nie mo-
ga zosta¢ uszkodzone mechanicznie ani zniszczone.

Przestrzega¢ wskazéwek podanych w rozdziale "Instalacja mechaniczna" w dokumen-
tacji.
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Wskazéwki bezpieczenstwa
Podtgczanie do instalacji elektrycznej

3.71 Ograniczenia zastosowania

Jesli urzgdzenie nie zostato wyraznie przewidziane do tego celu, zabronione sg naste-
pujgce zastosowania:

+ zastosowanie w obszarach zagrozonych wybuchem,

+ zastosowanie w otoczeniu ze szkodliwymi olejami, kwasami, gazami, oparami, py-
tami i promieniowaniem,

» zastosowanie w aplikacjach, w ktérych wystepujg intensywne drgania i obcigzenia
mechaniczne, wykraczajace poza zakres normy EN 61800-5-1,

+ zastosowanie na wysokosci ponad 4000 m n.p.m.

W przypadku wymienionych ponizej warunkéw granicznych urzgdzenie mozna stoso-
wac na wysokosci od 1000 m n.p.m. do maks. 4000 m n.p.m.:

* Przy uwzglednieniu zredukowanego, ciggtego pradu znamionowego, patrz rozdziat
"Dane techniczne" w niniejszej dokumentaciji.

+ Odstepy izolacyjne oraz drogi uptywu wystarczajg w przypadku wysokosci powyzej
2000 m n.p.m jedynie do zapewnienia kategorii przepieciowej Il zgodnie z normg
EN 60664. Jesli do instalacji wymagana jest kategoria przepieciowa Il zgodnie
z normg EN 60664, nalezy zredukowac¢ przepiecia sieciowe z kategorii Il do kate-
gorii Il za pomocg dodatkowej ochrony przepieciowe;.

+ Jedli natomiast na wysoko$ci powyzej 2000 m n.p.m. wymagana jest bezpieczna
separacja elektryczna, nalezy jg wykonaé na zewnatrz urzgdzenia (bezpieczne
odfgczanie elektryczne zgodnie z norma EN 61800-5-1 wzgl. EN 60204-1).

3.8 Podtaczanie do instalacji elektrycznej

Przed przystgpieniem do wykonywania prac przy produkcie nalezy zapoznaé sie
z obowigzujgcymi przepisami o zapobieganiu wypadkom.

Instalacja elektryczna musi zosta¢ wykonana zgodnie z obowigzujgcymi przepisami
(np. w odniesieniu do przekroju przewoddéw, zabezpieczen, potgczen przewoddéw
ochronnych). Niniejsza dokumentacja zawiera wskazéwki wykraczajgce poza ten za-
kres.

Nalezy zadbac o to, aby po podtgczeniu instalacji elektrycznej zostaty prawidtowo za-
tozone wszystkie niezbedne pokrywy.

Srodki i urzadzenia ochronne muszg odpowiadaé obowigzujgcym przepisom
(np. EN 60204-1 lub EN 61800-5-1).

3.8.1 Wymagany srodek ochronny

Upewnic¢ sig, ze urzadzenie jest prawidtowo potgczone z uziemieniem ochronnym.

3.9 Bezpieczna separacja

Urzadzenie spetnia wymogi bezpiecznej separacji przytaczy mocy i uktadéw elektro-
nicznych zgodnie z normg EN 61800-5-1. Aby zagwarantowa¢ bezpieczng separacje,
wszystkie podtgczone obwody prgdowe powinny rowniez spetnia¢ wymogi w zakresie
bezpiecznej separac;ji.
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Wskazéwki bezpieczenstwa
Uruchamianie/eksploatacja

3.10 Uruchamianie/eksploatacja

Przestrzega¢ wskazéwek ostrzegawczych, zawartych w rozdziatach "Uruchamianie"
oraz "Eksploatacja" w niniejszej dokumentac;ji.

Upewni¢ sig, ze zatozone zabezpieczenia transportowe zostaty usuniete.

Nie wytgczac urzgdzen nadzorujgcych ani ochronnych instalacji lub maszyny réwniez
podczas pracy probnej.

Przed wigczeniem napiecia zasilajgcego upewnic sie, ze wszystkie skrzynki zacisko-
we sg zamkniete i przykrecone.

Podczas eksploatacji urzgdzenia mogg mie¢ — stosownie do stopnia ochrony — nie-
ostoniete czesci znajdujgce sie pod napieciem, a takze czesci ruchome, wirujgce oraz
gorgce powierzchnie.

W przypadku zastosowan o podwyzszonym stopniu ryzyka moze byé¢ konieczne uzy-
cie dodatkowych srodkow ochronnych. Po kazdej modyfikacji nalezy sprawdzi¢ dziata-
nie urzgdzen ochronnych.

W przypadku stwierdzenia zmian w stosunku do normalnej pracy nalezy wylgczy¢
urzgdzenie. Mozliwe zmiany to np. podwyzszona temperatura, hatasy lub drgania.
Ustali¢ przyczyne. W razie potrzeby nalezy skonsultowa¢ sie z SEW-EURODRIVE.

Na przytaczach mocy oraz podfgczonych do nich kablach i zaciskach we wtgczonym
urzagdzeniu wystepujg niebezpieczne napiecia. Ma to miejsce réwniez wtedy, gdy
urzgdzenie jest zablokowane i silnik nie pracuje.

Nie odtgczac urzgdzenia podczas eksploatacii.

W wyniku tego moze powstac niebezpieczny tuk elektryczny, ktéry spowoduje uszko-
dzenie urzadzenia.

Jesli urzgdzenie zostanie odtagczone od napiecia zasilajacego, nie nalezy dotykac jego
czesci przewodzacych napiecie oraz przytgczy mocy ze wzgledu na ewentualnie nata-
dowane kondensatory. Zachowac¢ nastepujacy minimalny czas wytgczenia:

1 minuta.

Przestrzega¢ wskazéwek podanych na odpowiednich tabliczkach umieszczonych na
produkcie.

Zgasniecie diody LED wskazujacej stan roboczy oraz innych elementéw sygnalizuja-
cych nie stanowi potwierdzenia, ze urzgdzenie jest odtgczone od sieci i nie znajduje
sie pod napieciem.

Blokada mechaniczna lub wtasciwe dla urzgdzenia funkcje bezpieczenstwa moga
spowodowacé zatrzymanie silnika. Usuniecie przyczyny zakiécenia lub zresetowanie
moze prowadzi¢ do samoczynnego uruchomienia sie napedu. Jesli, w przypadku pod-
taczonej do napedu maszyny, jest to niedopuszczalne ze wzgledéw bezpieczenstwa,
przed usunieciem zakidcenia nalezy najpierw odtgczy¢ urzadzenie od sieci.

Niebezpieczenstwo oparzenia: temperatura powierzchni urzgdzenia moze przekro-
czy¢ podczas eksploatacji 60°C!

Nie nalezy dotyka¢ urzadzenia podczas pracy.
Przed dotknieciem urzadzenia nalezy poczekaé, az ostygnie.
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411

Budowa urzadzenia 4

Interfejs sieci przemystowej

Budowa urzgdzenia

Interfejs sieci przemystowej

Interfejs sieci przemystowej MFE52

Na ponizszej ilustracji przedstawiono interfejs sieci przemystowej MFE52.

(1]
(2]
3]
(4]
3]
6]

9007202575522315

Gniazda przytgczeniowe M12 wejsé/wyjs¢ binarnych
Diody stanu wejsé/wyjs¢ binarnych

Przytacze X12 PROFINET 10 port 2

Przytacze X11 PROFINET 10O port 1

Ztgcze diagnostyczne (pod Srubunkiem)
Diagnostyczne diody LED
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4 Budowa urzadzenia

Interfejs sieci przemystowej

4.1.2 Dolna strona interfejsu

Na ponizszej ilustracji przedstawiono dolng strone interfejsu sieci przemystowe;j.

(1]
(2]
(3]
(4]
(3]

9007202575698955

Uszczelka

Tabliczka znamionowa

Potgczenie z modutem przytgczeniowym
Przetgcznik DIP S1

Karta pamieci z MAC-ID

41.3 Budowa modutu przytagczeniowego MFZ..

Na ponizszej ilustracji przedstawiono modut przytgczeniowy MFZ..

(1]
(2]

3]
(4]
(3]

9007200390917003

Listwa zaciskowa X20

Bezpotencjatowy blok zaciskowy do prowadzenia przewoddw 24 V przez przepu-
sty

(UWAGA: Nie uzywaé do ekranowania!)

Przepust kablowy M20

Przepust kablowy M12

Zacisk uziemiajgcy

2 przepusty kablowe EMC sg zawarte w dostawie.

16  Podrecznik - Interfejsy PROFINET 10, rozdzielacze obiektowe

22870997/PL — 12/2016



22870997/PL — 12/2016

Budowa urzadzenia
Oznaczenie typu interfejséw PROFINET 10

4.2 Oznaczenie typu interfejséw PROFINET 10

4.21 Tabliczka znamionowa

Na ponizszej ilustracji przedstawiono przyktadowa tabliczke znamionowg interfejsu

sieci przemystowe;.

422 Oznaczenie typu

Ethernetmodul MFE52B

EURODRIVE P# : 28238761 nns,
S# : 0912346 %

15/16

443 .10 .13 —- -

W ponizszej tabeli przedstawiono przyktadowe oznaczenie typu interfejsu sieci prze-
mystowej MFE52B/Z21D.

MFE |Interfejs sieci przemystowej
MFP.. = PROFIBUS
MQP.. = PROFIBUS z wbudowanym mini procesorem
MFE.. PROFINET IO, EtherNet/IP™ lub EtherCAT®
MFD.. = DeviceNet™
MQD.. = DeviceNet™ z wbudowanym mini procesorem
52 Przytacza
21=4x1/2x0 (podtaczenie za pomoca zaciskéw przytgczenio-
wych)
22=4x1/2x0 (podtaczenie za pomoca ztgczy wtykowych i zaci-
skow przytgczeniowych)
32=6xl (podtagczenie za pomoca ztgczy wtykowych i zaci-
skéw przytgczeniowych)
52=4x1/2x1/0 (podtaczenie za pomocg ztgczy wtykowych i zaci-
skow przytaczeniowych)
do PROFINET 10
62=4x1/2x1/0 (podtaczenie za pomoca ztgczy wtykowych i zaci-
skéw przytgczeniowych)
do EtherNet/IP™
72=4x1/2x1/0 (podtagczenie za pomoca ztgczy wtykowych i zaci-
skow przytaczeniowych)
do EtherCAT®
B Wersja
/

4
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4 Budowa urzadzenia

Oznaczenie typu interfejséw PROFINET 10

Z21 |Modut przylaczeniowy
z21 = do PROFIBUS, PROFINET IO, EtherNet/IP™
i EtherCAT®
Z31 = do DeviceNet™
D Wersja
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4.3

4.31

Budowa urzadzenia 4

Rozdzielacz obiektowy

Rozdzielacz obiektowy

Rozdzielacz obiektowy MF../Z.3., MQ../Z.3.
[5] [6] [4]

(1]
(2]
3]
4]
(3]
(6]
[7]
(8]
(9]

9007200390936971

DeviceNet™: konektor Micro Style/wtyczka M12 (X11)
2xM20x1,5

2xM25x1,5

2 xM16 x 1,5 (2 przepusty kablowe EMC w zakresie dostawy)
Zaciski przytagczeniowe do podtgczenia sieci przemystowej (X20)
Zaciski przytaczeniowe 24 V (X21)

Zaciski przytgczeniowe do sieci i PE (X1)

Przytacze PE/wyréwnanie potencjatow

Przytacze kabla hybrydowego, potgczenie z MOVIMOT® (X9)
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4 Budowa urzadzenia

Rozdzielacz obiektowy

4.3.2 Rozdzielacz obiektowy MF../Z.6., MQ../Z.6.
[4] [5] [6] [71 (81131191

(1]

(2]
3]
(4]
(3]

(6]
(7]

(8]
9]

9007200390944651

6 x M20 x 1,5 (2 przepusty kablowe EMC w zakresie dostawy)

DeviceNet™: konektor Micro Style/wtyczka M12 (X11)

2xM25x1,5

Przytagcze PE/wyréwnanie potencjatow

Przytgcze kabla hybrydowego, potaczenie z falownikiem MOVIMOT® (X9)
Wytacznik serwisowy z wytacznikiem nadmiarowo-pradowym (zamykany na 3
ktédki, kolor: czarny/czerwony)

Tylko w wersji MFZ26J: zintegrowana mozliwos¢ sygnalizaciji zwrotnej dla pozycji
wytgcznika serwisowego.

Sygnat zwrotny jest przetwarzany przez wejscie binarne DIO

(patrz rozdziat "Podtgczenie wejsé/wyjsé¢ interfejsu sieci przemystowej").

% ©5-08mm, r

Zaciski przytgczeniowe do sieci i PE (X1)

Zaciski przytgczeniowe magistrali, czujnikow, elementéw wykonawczych, 24 V
(X20)

Zacisk wtykowy "Safety Power" do zasilania 24 V MOVIMOT® (X40)

Blok zaciskowy do prowadzenia przewodow 24 V przez przepusty (X29),
potaczony wewnetrznie z przytgczem 24 V na X20
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22870997/PL — 12/2016



22870997/PL — 12/2016

4.3.3

Budowa urzadzenia 4

Rozdzielacz obiektowy

Rozdzielacz obiektowy MF../MM../Z2.7., MQ../MM../Z.7.

(1]
(2]

(3]
(4]
(3]

(6]
(7]

(8]
(9]

9007200391188619

Przepust kablowy 2 x M25 x 1,5

Przepust kablowy 5 x M20 x 1,5

(2 przepusty kablowe EMC w zakresie dostawy)

DeviceNet™: konektor Micro Style/wtyczka M12 (X11)

Przytacze PE/wyréwnanie potencjatéw

Przytacze kabla hybrydowego, potgczenie z silnikiem tréjfazowym (X9)
Zaciski przytgczeniowe magistrali, czujnikow, elementéw wykonawczych, 24 V
(X20)

Zacisk wtykowy "Safety Power" do zasilania 24 V MOVIMOT® (X40)
Blok zaciskowy do prowadzenia przewodow 24 V przez przepusty (X29),
potgczony wewnetrznie z przytgczem 24 V na X20

Falownik MOVIMOT®

Potgczenie z falownikiem MOVIMOT®

[10] Zaciski do odblokowania kierunku obrotu
[11] Zaciski przytaczeniowe do sieci i PE (X1)
[12] Zacisk dla wbudowanego rezystora hamujgcego
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4 Budowa urzadzenia

Rozdzielacz obiektowy

434 Rozdzielacz obiektowy MF../MM../Z.8., MQ../MM../Z.8.

(3]

(6]
(7]

Za
A F[10]

[4] (3] (2] (1]
18014399645961355

[11 Przepust kablowy 6 x M20 x 1,5
(2 przepusty kablowe EMC w zakresie dostawy)

DeviceNet™: konektor Micro Style/wtyczka M12 (X11)

[2] Przepust kablowy 2 x M25 x 1,5

[3] Zaciski przytgczeniowe do sieci i PE (X1)

[4] Wytacznik serwisowy (zamykany na 3 kiddki, kolor: czarny/czerwony)
Tylko w wersji MFPZ28J: zintegrowana mozliwos¢ sygnalizacji zwrotnej dla po-
zycji wytgcznika serwisowego.

Sygnat zwrotny jest przetwarzany przez wejscie binarne DIO
(patrz rozdziat "Podtgczenie wejs¢é/wyjs¢ interfejsu sieci przemystowej").
d5-Jd8mm

Pa-oamey

T )

[6] Falownik MOVIMOT®

[6] Zaciski przytgczeniowe magistrali, czujnikéw, elementéw wykonawczych, 24 V
(X20)

[7]1 Zacisk wtykowy "Safety Power" do zasilania 24 V MOVIMOT® (X40)

[8] Blok zaciskowy do prowadzenia przewoddow 24 V przez przepusty (X29),
potgczony wewnetrznie z przytgczem 24 V na X20

[9] Przytacze kabla hybrydowego, potgczenie z silnikiem trojfazowym (X9)
[10] Przytacze PE/wyréwnanie potencjatow
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Budowa urzadzenia 4

Rozdzielacz obiektowy

4.3.5 Rozdzielacz obiektowy MF../MM../Z.9.

[12] MOVIMOT® 1

[12] MOVIMOT® 2

Bl 2 M

18227105419

[11  Potaczenie z falownikiem MOVIMOT®
[2] Zaciski zasilajgce silnika (X4 _.)
[3] Przepust kablowy 3 x M25 x 1,5 (przepusty kablowe EMC dostepne opcjonalnie)
[4]  Zaciski sterownicze silnika (X6_.)
[5] Przepust kablowy 2 x M25 x 1,5
[6] Przepust kablowy 2 x M20 x 1,5
[71  Przytacze wyréwnania potencjatow
[8] Opcjonalny wytacznik serwisowy (zamykany na 3 ktddki, kolor: czarny/czerwony)
Tylko w wersji MFZ29J: mozliwos¢ sygnalizacji zwrotnej dla pozycji wytgcznika serwisowego.
d5-d8mm

05-08mm, o

[9]  Zaciski do przytgcza sieciowego L1 — L3 (X1)

[10] Zaciski zasilania 24 V (magistrala energetyczna 24 V) (X21)
[11] Zaciski rozdzielcze 24 V (X20)

[12] Falownik MOVIMOT®
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4 Budowa urzadzenia
Oznaczenie typu rozdzielaczy obiektowych PROFINET 10

44 Oznaczenie typu rozdzielaczy obiektowych PROFINET IO

441 Tabliczka znamionowa rozdzielacza obiektowego

Na ponizszym rysunku przedstawiona jest przyktadowa
tabliczka znamionowa rozdzielacza obiektowego

MFP../MM../Z.8.
.

QQ(,N C € 0N2936 [H[ c@us
EURODRIVE U =3x380 ...500V AC nooTED
Made in Germany SO#:01.7190923602.0001.15 2D06
Feldverteiler Type : MFP32D/MM40D-503-00/228F 1/AFO0
Field distr.
S0 A MLO1

[1] Tabliczka znamionowa

[22) W aplikacjach dotyczgcych bezpieczenstwa dozwolone jest stosowanie tylko rozdzie-
<( 01 laczy obiektowych oznaczonych logotypem FS, wskazujgcym na funkcje bezpieczen-
stwa. W przypadku rozdzielaczy obiektowych bez logotypu FS funkcja zabezpieczaja-
ca musi by¢ opisana w dokumentaciji!

442 Oznaczenie typu MF../Z.3.

W ponizszej tabeli przedstawiono przyktadowe oznaczenie typu rozdzielaczy obiekto-

wych MF../Z.3.:
MFE |Interfejs sieci przemystowej
52B | \ikp./MaP.. = PROFIBUS
MFE.. = PROFINET IO, EtherNet/IP™ Jub EtherCAT®
MFD../MQD.. = DeviceNet™
/
223 |Modut przytaczeniowy
Z23 = do PROFIBUS, PROFINET IO, EtherNet/IP™
i EtherCAT®
Z33 = do DeviceNet™
D Wersja
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4.4.3

Budowa urzadzenia 4
Oznaczenie typu rozdzielaczy obiektowych PROFINET 10

Oznaczenie typu MF../Z.6.

W ponizszej tabeli przedstawiono przykltadowe oznaczenie typu rozdzielaczy obiekto-

wych MF../Z.6.:
MFE |Interfejs sieci przemystowej
52B | \ikp_/MaQP.. = PROFIBUS
MFE.. = PROFINET IO, EtherNet/IP™ lub EtherCAT®
MFD../MQD.. = DeviceNet™
/
Z26 |Modut przytaczeniowy
726 = do PROFIBUS, PROFINET IO, EtherNet/IP™
i EtherCAT®
Z36 = do DeviceNet™
F Wersja
/
AF0 |Technika przytaczeniowa
AFO = przepust przewodu, metryczny
AF1 = z konektorem Micro Style / wtyczkg M12 do
DeviceNet™
AF2 = zigcze wtykowe M12 do PROFIBUS
AF3 = zlgcze wtykowe M12 do PROFIBUS
+ ztgcze wtykowe M12 do zasilania 24 V DC
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4 Budowa urzadzenia
Oznaczenie typu rozdzielaczy obiektowych PROFINET 10

444 Oznaczenie typu MF../MM../Z.7.

W ponizszej tabeli przedstawiono przykltadowe oznaczenie typu rozdzielaczy obiekto-
wych MF./MF../Z.7.:

MFE |Interfejs sieci przemystowej
52B

MFP../MQP.. = PROFIBUS
MFE.. = PROFINET IO, EtherNet/IP™ lub EtherCAT®
MFED../MQD.. = DeviceNet™
/
MM15D \ ®
-503-00 Falownik MOVIMOT

227 |Modut przylaczeniowy

z27 = do PROFIBUS, PROFINET IO, EtherNet/IP™
i EtherCAT®
Z37 = do DeviceNet™
F Wersja
Typ potaczenia
0 = A
1 = A

BW1 |Rezystor hamujgcy (opcja)
BWA1 = rezystor hamujgcy do MOVIMOT® MMO03 — MM15
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4.4.5

Oznaczenie typu MF../MM..Z.8.

W ponizszej tabeli przedstawiono przykltadowe oznaczenie typu rozdzielaczy obiekto-
wych MF./MF../Z.8.:

Budowa urzadzenia 4
Oznaczenie typu rozdzielaczy obiektowych PROFINET 10

MFE |Interfejs sieci przemystowej
52B | \ikp_/MaQP.. = PROFIBUS
MFE.. = PROFINET IO, EtherNet/IP™ lub EtherCAT®
MFD../MQD.. = DeviceNet™
/
!\gl(\)ll;_glg Falownik MOVIMOT®
/
Z28 |Modut przylaczeniowy
Z28 = do PROFIBUS, PROFINET IO, EtherNet/IP™
i EtherCAT®
Z38 = do DeviceNet™
F Wersja
Typ potaczenia
0 = K
1 = A
/
BW1 |Rezystor hamujgcy (opcja)
BWA1 = rezystor hamujgcy do MOVIMOT® MMO03 — MM15
BW2 = rezystor hamujgcy do MOVIMOT® MM22 — MM40
/
AF0 |Technika przytaczeniowa
AFO = przepust przewodu, metryczny
AF1 =z konektorem Micro Style/wtyczka M12 do
DeviceNet™
AF2 = zlgcze wtykowe M12 do PROFIBUS
AF3 = ztgcze wtykowe M12 do PROFIBUS
+ ztgcze wtykowe M12 do zasilania 24 V DC
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4 Budowa urzadzenia
Oznaczenie typu rozdzielaczy obiektowych PROFINET 10

4.4.6 Oznaczenie typu MF../MM..Z.9.

W ponizszej tabeli przedstawiono przykltadowe oznaczenie typu rozdzielaczy obiekto-
wych MF./MF../Z.9.:

MFE |Interfejs sieci przemystowej
2B vFE.. = PROFINET IO

/

MM15D | Falownik MOVIMOT®
-503-00

Brak oznaczenia bez falownika

MM..D-...-.. = Falownik MOVIMOT®

Z29 |Modut przylaczeniowy

Z29 = do PROFINET IO
F Wersja
N = bez wylgcznika serwisowego
F = z wylgcznikiem serwisowym
J = z wyltgcznikiem serwisowym i sygnalizacjg zwrot-
ng
0 Typ potaczenia
0 = A
1 = A

BW1 | Rezystor hamujacy (opcja)

BW1 = Rezystor hamujgcy do MOVIMOT® MM 03 —
MM15

3 Liczba falownikow MOVIMOT®

0 = bez falownika

1 = 1 falownik MOVIMOT®

2 = 2 identyczne falowniki MOVIMOT®
3 = 3 identyczne falowniki MOVIMOT®
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Instalacja mechaniczna
Przepisy dotyczace instalaciji

5 Instalacja mechaniczna
51 Przepisy dotyczace instalacji
WSKAZOWKA
i W dostarczanych rozdzielaczach obiektowych zigcze wtykowe wyjscia do silnika (ka-

bel hybrydowy) jest zabezpieczone na czas transportu.

Zabezpieczenie to zapewnia jedynie stopien ochrony IP40. W celu uzyskania stopnia
ochrony podanego w specyfikacji nalezy usung¢ zabezpieczenie transportowe oraz
podtgczy¢ i przykreci¢ odpowiednig wtyczke wspotpracujgcs.

511 Montaz

* Rozdzielacze obiektowe wolno montowac¢ wytgcznie na rownej, skretnie sztywnej
konstrukcji dolnej, nienarazonej na wibracje.

* Do mocowania rozdzielacza obiektowego MFZ.3 stosowac sruby o wielkosci M5
z pasujgcymi podktadkami. Sruby dokreca¢ kluczem dynamometrycznym (dozwo-
lony moment dokrecania 2,8 — 3,1 Nm).

+ Do mocowania rozdzielacza obiektowego MFZ.6, MFZJ, MFZ.8 lub MFZ.9 stoso-
wac sruby o wielkosci M6 z pasujgcymi podktadkami. Sruby dokrecac¢ kluczem dy-
namometrycznym (dozwolony moment dokrecania 3,1 — 3,5 Nm).

51.2 Ustawianie w pomieszczeniach wilgotnych lub na wolnym powietrzu

Podczas montazu interfejsu sieci przemystowej i rozdzielacza obiektowego w po-
mieszczeniach wilgotnych lub na wolnym powietrzu nalezy stosowac sie do nastepuja-
cych zalecen:

* Nalezy zastosowac¢ dtawiki kablowe odpowiednie do przewodu doprowadzajgcego.
W razie potrzeby zastosowac ksztattki redukcyjne.

» Nieuzywane przepusty przewodow i gniazda przytaczeniowe M12 zabezpieczy¢
zaslepkami gwintowanymi.

* W przypadku wprowadzenia przewodu z boku nalezy poprowadzi¢ przewdd z pe-
tla, po ktérej bedzie mogta sptywac ciecz.

* Przed przystgpieniem do ponownego montazu doktadnie wyczysci¢ powierzchnie
uszczelniajace interfejsu sieci przemystowej i pokrywy skrzynki przytgczeniowe;j.
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Instalacja mechaniczna
Momenty dokrecania

5.2 Momenty dokrecania

5.21 Falownik MOVIMOT®

9007200393241611
Sruby do mocowania falownika MOVIMOT® nalezy dokrecaé na krzyz z momentem
3,0 Nm.
5.2.2 Interfejsy sieci przemystowej / pokrywa skrzynki przytaczeniowej

9007200393245323

Sruby do mocowania interfejséw sieci przemystowej lub pokrywy skrzynki przytacze-
niowej dokrecaé na krzyz z momentem 2,5 Nm.
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Instalacja mechaniczna
Momenty dokrecania

5.2.3 Zaslepki gwintowane

9007200393250059

Zaslepki gwintowane i zaslepki potencjometru f1 oraz zaslepki przytgcza X50 (jesli wy-
stepuja) przykreci¢ z momentem 2,5 Nm.

5.24 Dtawiki kablowe EMC

1138616971

Dostarczane przez firme SEW-EURODRIVE dtawiki kablowe EMC dokrecaé z naste-
pujgcymi momentami obrotowymi:

Diawik Moment dokrecania
M12 x 1,5 2,5Nm—-3,5Nm
M16 x 1,5 3,0 Nm —4,0 Nm
M20 x 1,5 3,5Nm -5,0 Nm
M25x 1,5 4,0 Nm—-5,5Nm

Zamocowanie kabla w dfawiku musi zapewni¢ nastepujgca site wyciggania kabla
z dtawika:

+ Kabel o srednicy zewnetrznej > 10 mm: = 160 N
+ Kabel o $rednicy zewnetrznej < 10 mm: = 100 N

5.2.5 Kabel silnika

9007200393364491

Sruby mocujgce kabel silnika dokrecié z momentem 1,2 — 1,8 Nm.
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Instalacja mechaniczna
Interfejsy sieci przemystowej MF../MQ..

5.3 Interfejsy sieci przemystowej MF../MQ..

Interfejsy sieci przemystowej MF../MQ.. mozna zamontowaé w nastepujgcy sposoéb:
« Montaz na skrzynce przytgczeniowej MOVIMOT®
» Montaz na obiekcie (= montaz przysilnikowy)

5.3.1 Montaz na skrzynce przytagczeniowej MOVIMOT®

1. Wytamac ostony otworéw w dolnej czesci modutu MFZ od wewnatrz w sposdb po-
kazany na ponizej ilustracji.

1138656139

= W razie potrzeby wyrownac¢ krawedzie powstate wskutek wytamania oston [1].

37 Podrecznik - Interfejsy PROFINET 10, rozdzielacze obiektowe

22870997/PL — 12/2016



22870997/PL — 12/2016

Instalacja mechaniczna
Interfejsy sieci przemystowej MF../MQ..

2. Zamontowa¢ interfejs sieci przemystowej na skrzynce przytgczeniowej MOVIMOT®
zgodnie z ponizszg ilustracja.

18014399648145931
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Interfejsy sieci przemystowej MF../MQ..

Instalacja mechaniczna

5

Montaz na obiekcie

5.3.2

Na ponizszej ilustracji przedstawiono montaz przysilnikowy interfejsu sieci przemysto-

wej MF../MQ...
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5.4

5.41

Instalacja mechaniczna
Rozdzielacz obiektowy

Rozdzielacz obiektowy

Montaz rozdzielacza obiektowego MF../Z.3., MQ../Z.3.

Na ponizszej ilustracji przedstawiono wymiary mocowania rozdzielacza obiektowe-
go ..Z3..

9007200393500299

Podrecznik — Interfejsy PROFINET IO, rozdzielacze obiektowe 35



Instalacja mechaniczna
Rozdzielacz obiektowy

5.4.2 Montaz rozdzielacza obiektowego MF../Z.6., MQ../Z.6.

Na ponizszej ilustracji przedstawiono wymiary mocowania rozdzielacza obiektowe-
go ..Z.6..

18014399648277003

5.4.3 Montaz rozdzielacza obiektowego MF../MM../Z.7., MQ../MM../Z.7.

Na ponizszej ilustracji przedstawiono wymiary mocowania rozdzielacza obiektowe-
go .Z.7..

18014399648313483
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5.4.4

Instalacja mechaniczna
Rozdzielacz obiektowy

Montaz rozdzielacza obiektowego MF../MM../Z.8., MQ../MM../Z.8. (wielkos$¢ 1).

Na ponizszej ilustracji przedstawiono wymiary mocowania rozdzielacza obiektowe-
go ..Z.8.. (wielkos¢ 1):

18014399648325131
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Instalacja mechaniczna
Rozdzielacz obiektowy

5.4.5 Montaz rozdzielacza obiektowego MF../MM../Z.8., MQ../MM../Z.8. (wielkos$¢ 2).

Na ponizszej ilustracji przedstawiono wymiary mocowania rozdzielacza obiektowe-
go ..Z.8.. (wielkos¢ 2).

18014399648338187

38 | Podrecznik - Interfejsy PROFINET 10, rozdzielacze obiektowe

22870997/PL — 12/2016



5

Rozdzielacz obiektowy

Instalacja mechaniczna

Montaz rozdzielacza obiektowego MF../MM../Z.9.

5.4.6

Na ponizszej ilustracji przedstawiono wymiary mocowania rozdzielacza obiektowe-

go ..Z.9..
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Instalacja mechaniczna
Rozdzielacz obiektowy

Wskazowki dotyczace montazu falownikow MOVIMOT® na rozdzielaczu obiektowym MFZ29

4 OSTRZEZENIE

Niekontrolowane odblokowanie przypadkowego napedu poprzez zamiane falowni-
kéw MOVIMOT®.

Smier¢ lub powazne obrazenia ciata.

« Zamontowa¢ falowniki MOVIMOT® na podstawie ustawionego adresu RS485
zgodnie z ponizszg ilustracja.

MOVIMOT® 1 MOVIMOT® 2 MOVIMOT® 3

18403922443

A OSTRZEZENIE

Porazenie pradem elektrycznym z powodu braku ostony.
Smieré lub powazne obrazenia ciata.

* W przypadku montazu na rozdzielaczu obiektowym tylko 1 lub 2 falownikéw
MOVIMOT®, wszystkie wolne gniazda nalezy zabezpieczy¢ dotgczonymi zaslep-
kami.

« Zadne gniazda nie mogg pozostaé odstoniete.

4 O Podrecznik — Interfejsy PROFINET IO, rozdzielacze obiektowe
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Instalacja mechaniczna
Rozdzielacz obiektowy

UWAGA

Utrata podanego stopnia ochrony z powodu niedopuszczalnego montazu. Jesli pod-
czas montazu na rozdzielaczu obiektowym zostanie podigczony tylko 1 falownik
MOVIMOT® lub tylko interfejs sieci przemystowej, a nastepnie zostanie on przykre-
cony z petnym momentem dokrecenia, moze doj$¢ do odksztatcenia pokrywy. Spo-
woduje to nieszczelnos¢ rozdzielacza obiektowego.

Uszkodzenie rozdzielacza obiektowego.

* Najpierw nalezy podigczy¢ do rozdzielacza obiektowego wszystkie falowniki
MOVIMOT?® i interfejs sieci przemystowej, a ich $ruby mocujgce tylko lekko do-
krecic.

« Nastepnie dokreci¢ $ruby mocujgce falownikow MOVIMOT® i interfejsu sieci
przemystowej na krzyz z momentem 3 Nm.
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6 Instalacja elektryczna

Projektowanie instalacji przy uwzglednieniu zasad kompatybilnosci elektromagnetyczne;j

6 Instalacja elektryczna

6.1 Projektowanie instalacji przy uwzglednieniu zasad kompatybilnosci
elektromagnetycznej

WSKAZOWKA

Ten system napedowy nie jest przewidziany do uzytku w publicznej sieci niskiego
napiecia, zasilajgcej obszary mieszkalne.

jde

MOVIMOT® moze powodowaé zaktdcenia elektromagnetyczne EMC w dozwolonym
zakresie zgodnie z normg EN 61800-3. W takim przypadku uzytkownik jest zobowig-
zany do zastosowania odpowiednich srodkéw zaradczych.

Szczegotowe wskazowki na temat instalacji spetniajgcej warunki EMC znajdujg sie
w broszurze SEW "Praxis der Antriebstechnik — EMV in der Antriebstechnik" (Praktyka
techniki napedowej — EMC w technice napedowej).

Decydujgcy wptyw na prawidtowg instalacje napedow rozproszonych ma dobér odpo-
wiednich przewodow, prawidtowe uziemienie oraz dziatajgce wyréwnanie potencjatéw.

Zasadniczo nalezy stosowa¢ obowigzujgce normy.
Przestrzega¢ wskazéwek zawartych w ponizszych rozdziatach.

6.1.1 Wyréwnanie potencjatéw

Niezaleznie od przytgcza przewodu ochronnego PE nalezy dopilnowaé, aby wyréwna-
nie potencjatéw byto niskoomowe i przystosowane do wysokich czestotliwosci (patrz
VDE 0113 lub VDE 0100 czes¢ 540).

» Wykona¢ ptaskie potaczenie miedzy rozdzie-
laczem obiektowym a instalacjg (z nieobrabia-
na, nielakierowanga, niepowlekang powierzch-
nig montazowsg).. (11

[1] Ptaskie, przewodzgce potgczenie miedzy
rozdzielaczem obiektowym a ptytg montazo-
w3

[2] Przewod PE w przewodzie zasilajgcym [2] ——
[3] Przytacze drugiego przewodu PE

W przypadku zastosowania tutaj elastyczne-
go przewodu PE o duzym przekroju Bl—= | ¥
(np. 6 mm?), przewdd ten spetnia z punktu
widzenia kompatybilnosci elektromagnetycz-
nej réwniez funkcje wyréwnania potencjatow 17948651787
dostosowanego do wysokich czestotliwosci.

» Do wyréwnywania potencjatéw nie uzywac ekranu szyn danych.

6.1.2 Szyny danych i zasilanie 24 V

* Szyny danych i przewody zasilania 24 V uktadaé¢ osobno od przewoddéw emituja-
cych zaktécenia (np. przewoddéw sterujgcych zaworami elektromagnetycznymi,
przewodow zasilajgcych silnik).
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Instalacja elektryczna 6

Projektowanie instalacji przy uwzglednieniu zasad kompatybilnosci elektromagnetyczne;j

6.1.3 Rozdzielacz obiektowy

« Do potgczenia miedzy rozdzielaczem obiektowym a silnikiem firma
SEW-EURODRIVE zaleca stosowanie konfekcjonowanych kabli hybrydowych
SEW-EURODRIVE.

6.1.4 Dtawiki kablowe

+ Stosowacl wytacznie dtawiki kablowe z ekranem przylegajgcym na duzej powierz-
chni. Przestrzegaé wskazéwek dotyczgcych doboru dtawikéw kablowych.

6.1.5 Ekrany przewodow
* Musza mie¢ dobre wtasciwosci EMC (wysoka ttumiennosé¢ ekranu).
* Muszg stuzy¢ jako ochrona mechaniczna kabla i jako ekran.

*  Muszg by¢ potaczone na koncach przewodéw z metalowg obudowg urzgdzenia
(poprzez metalowe dtawiki kablowe EMC). Przestrzegac réwniez innych wskazé-
wek dotyczgcych doboru diawikéw kablowych.

Wiecej informacji mozna znalez¢ w dokumencie "Praktyka techniki napedowej —
EMC w technice napedowej" firmy SEW-EURODRIVE.

6.1.6 Przyktad potaczenia interfejsu sieci przemystowej MF../MQ.. i MOVIMOT®

W przypadku osobnego montazu interfejsu sieci przemystowej MF../MQ..
i MOVIMOT?®, potgczenie w standardzie RS485 musi by¢ zrealizowane w opisany nizej
sposob.

* W przypadku prowadzenia wspdlnego z zasilaniem DC 24 V
— Stosowacé przewody ekranowane.

— Ekran podtacza¢ w obu urzadzeniach poprzez metalowe dtawiki kablowe EMC
do obudowy.

— Zyly skreci¢ parami zgodnie z ponizszg ilustracjg.

RS+ RS+

RS- [ — GND

- — 24V = - 24v
7 ! 7 GND 7 ! 7 RS-
1138904075

* W przypadku prowadzenia oddzielnie od zasilania DC 24 V

Jesli zasilanie DC 24 V napedu MOVIMOT® jest prowadzone osobno, potgczenie
w standardzie RS485 musi by¢ wykonane w opisany nizej sposob:

— Stosowac¢ przewody ekranowane.

— Ekran podigczaé¢ w obu urzadzeniach poprzez metalowe dtawiki kablowe EMC
do obudowy. Przestrzegac réwniez innych wskazéwek dotyczgcych doboru dfa-
wikow kablowych.

— Zawsze nalezy uktadacé tez potencjat odniesienia GND.

— Skreci¢ zyly zgodnie z ponizszg ilustracja.
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6 Instalacja elektryczna

Przepisy dotyczgce instalacji ztacz fieldbus, rozdzielaczy obiektowych

RS+

P RS-

.. GND

) ) 1138973579
6.2 Przepisy dotyczace instalacji ztacz fieldbus, rozdzielaczy obiektowych

6.2.1 Podtaczanie przewodéw zasilajgcych

Napiecie i czestotliwosé znamionowa falownika MOVIMOT® muszg byé zgodne
z danymi sieci zasilajgcej.

Przekroj kabla nalezy dobraé odpowiednio do pradu wejsciowego |, przy mocy
znamionowej (patrz instrukcja obstugi MOVIMOT®, rozdziat "Dane techniczne").

W celu zabezpieczenia przewoddw nalezy zainstalowaé urzgdzenia zabezpiecza-
jace na poczatku przewodow zasilajgcych, za odgatezieniem szyn zbiorczych.

Dozwolone sg nastepujgce urzadzenia zabezpieczajgce:

— bezpieczniki topikowe klasy roboczej gG,

— wylgcznik ochronny mocy o charakterystyce B lub C,

— wylgcznik ochronny silnika.

Urzgdzenia zabezpieczajgce nalezy dobra¢ odpowiednio do przekroju kabla.

Firma SEW-EURODRIVE zaleca, aby w sieciach napieciowych z nieuziemionym
punktem zerowym (sieci IT) stosowac¢ czujniki izolacyjne z impulsowo-kodowg me-
todg pomiaru. Pozwoli to na unikniecie nieprawidtowego wyzwolenia monitora pra-
du réznicowego w wyniku pojemnosci doziemnej falownika.

A/ Podrecznik - Interfejsy PROFINET 10, rozdzielacze obiektowe

22870997/PL — 12/2016



22870997/PL — 12/2016

6.2.2

6.2.3

Zaciski kabli mocy

Zaciski sterownicze

Instalacja elektryczna

Przepisy dotyczgce instalacji ztgcz fieldbus, rozdzielaczy obiektowych

Dopuszczalny przekroj przytaczeniowy zaciskéw

Zaciski zasilajgce X1, X21
(zaciski Srubowe)

Zaciski sterownicze X20
(zaciski sprezynowe)

Przekréj przytacza

0,2 mm? — 4 mm?

0,08 mm? — 2,5 mm?

Dopuszczalny moment dokrecania dla zaciskéw zasilajgcych wynosi 0,6 Nm.

Dopuszczalny przekréj kabla dla zaciskéw MOVIMOT®

Podczas prac instalacyjnych przestrzega¢ dopuszczalnych przekrojéw kabla.

Zaciski zasilajagce X4_.

Przekréj kabla

1,0 mm?— 4,0 mm? (2 x 4,0 mm?)

Koncowki kablowe

Pojedyncze podtaczenie:

Podtgczaé wytgcznie przewody jednozytowe lub
przewody elastyczne 2z koncéwkg kablowg
(DIN 46228, materiat E-CU) z kotnierzem lub
bez kotnierza z tworzywa sztucznego.

Podwadjne podiaczenie:

Podtaczaé wytgcznie przewody elastyczne z kon-
cowkg kablowg (DIN 46228-1, materiat E-CU)
bez kolnierza z tworzywa sztucznego.

Dopuszczalna dtugos¢ koncéwki kablowej: co
najmniej 8 mm.

Podczas prac instalacyjnych przestrzega¢ dopuszczalnych przekrojéw kabla.

Zaciski sterownicze X6_.

Przekroj kabla

*  Przewdd jednozytowy
(nieostoniety drut)

* Przewdd elastyczny
(nieostonieta skretka)

*  Przewody z koncowka ka-
blowg bez kotnierza z two-
rzywa sztucznego

0,5 mm?—1,0 mm?

*  Przewody z kohcéwka ka-
blowg
z kotnierzem z tworzywa
sztucznego

0,5 mm?—-0,75 mm?

Koncowki kablowe

Podtgczaé wytgcznie przewody jednozytowe lub
przewody elastyczne z lub bez koncéwki kablo-
wej (DIN 46228, materiat E-CU).

Dopuszczalna dtugos¢ koncéwki kablowej: co
najmniej 8 mm.
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6 Instalacja elektryczna

Przepisy dotyczgce instalacji ztacz fieldbus, rozdzielaczy obiektowych

6.2.4 Wylacznik ochronny réznicowo-pradowy

4 OSTRZEZENIE

Wytacznik roznicowo-pradowy niewtasciwego typu nie stanowi niezawodnej ochrony
przed porazeniem prgdem elektrycznym.

Smier¢ lub powazne obrazenia ciata.

» W falowniku nalezy stosowac tylko wytgczniki r6znicowo-prgdowe typu B, wrazli-
we na wszystkie rodzaje pradu!

+ Falownik wytwarza sktadowg statoprgdowg w pradzie uptywu i moze znacznie
zmniejszaé wrazliwos¢ wytgcznika réznicowo-pradowego typu A. Dlatego wytgcz-
nik ré6znicowo-pragdowy typu A jest niedozwolony jako urzgdzenie ochronne.

+ Jezeli normy nie przewidujg stosowania wylgcznika réznicowo-pradowego, firma
SEW-EURODRIVE zaleca rezygnacje z niego.

6.2.5 Stycznik sieciowy

UWAGA

Uszkodzenie falownika MOVIMOT® w nastepstwie trybu impulsowego stycznika sie-
ciowego K11.

Uszkodzenie falownika MOVIMOT®.

» Stycznika sieciowego K11 (patrz schemat elektryczny) nie wolno stosowac¢ do
pracy w trybie impulsowym, lecz tylko do wigczania lub wytgczania falownika. Do
pracy w trybie recznym nalezy korzysta¢ z polecen "W prawo/Stop" lub "W lewo/
Stop".

* W przypadku stycznika sieciowego K11 nalezy zachowa¢ minimalny czas wytg-
czenia 2 sek.

+ Jako styczniki sieciowe nalezy stosowacé wytagcznie styczniki kategorii uzytkowej
AC-3 (EN 60947-4-1).

6.2.6 Wysokosci ustawienia powyzej 1000 m n.p.m.

Napedy MOVIMOT® o napieciu sieciowym od 200 do 240 V lub od 380 do 500 V mo-
g3 by¢ stosowane réwniez na wysokosci od 1000 do 4000 m n.p.m. Nalezy w zwigzku
z tym przestrzegaé ponizszych warunkéw granicznych.

* Na wysokosci powyzej 1000 m n.p.m. ciggta moc zhamionowa ulega zmniejszeniu
ze wzgledu na pogorszenie chtodzenia: Redukcja Iy 0 1% na 100 m.

* Na wysokosci od 2000 do 4000 m n.p.m. nalezy zastosowac srodki ograniczajgce
w odniesieniu do catej instalacji, ktébre majg na celu zredukowanie przepie¢ po
stronie sieci z kategorii lll do kategorii Il.
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Instalacja elektryczna 6

Przepisy dotyczgce instalacji ztgcz fieldbus, rozdzielaczy obiektowych

6.2.7 Wskazowki dot. przytacza PE

A OSTRZEZENIE

Porazenie prgdem elektrycznym z powodu nieprawidtowego uziemienia ochronnego
lub nieprawidtowego wyréwnania potencjatow.

Smieré lub powazne obrazenia ciata.
» Dozwolony moment dokrecania srubunku wynosi 2,0 — 2,4 Nm.

» Zwréci¢ uwage na prawidtowe zainstalowanie uziemienia ochronnego i wyrowna-
nia potencjatow.

Montaz niedopuszczalny |Zalecenie: Montaz przy uzyciu pelnego kabla

Montaz przy uzyciu rozwidlonej przytaczeniowego

koficowki kablowej Dopuszczalny dla przekroju do

Dopuszczalny dla wszystkich prze- | maks. 2,5 mm?
krojow

M5

<

.49

[11 Rozwidlona koncéwka kablowa, pasujgca do srub M5-PE
W trakcie normalnej pracy mogg wystepowac prady uptywowe = 3,5 mA. Aby spetnic
wymogi wg EN 61800-5-1, nalezy przestrzegac nastepujgcych wskazéwek:

» Uziemienie ochronne (PE) nalezy zamontowac¢ w taki sposdb, aby spetnione byly
wymogi dla instalacji, w ktérych wystepujg wysokie prady uptywowe.

» Oznacza to,
— ze nalezy zainstalowaé przewadd przytgczeniowy PE o przekroju min. 10 mm?

— lub Ze poprzez osobne zaciski nalezy zainstalowac¢ drugi przewdd przytgcze-
niowy PE o przekroju nie mniejszym niz przekroj przewodu zasilajgcego.
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6 Instalacja elektryczna

Przepisy dotyczgce instalacji ztacz fieldbus, rozdzielaczy obiektowych

6.2.8 Podtaczenie kolejnego obwodu o napieciu zasilajgcym 24 V DC w przypadku obudowy
modutu MFZ.1

+ W obszarze podtaczania zasilania 24 V DC znajdujg sie 2 bolce M4 x 12. Bolce
mozna wykorzysta¢ do podtgczenia napiecia zasilania 24 VV DC do kolejnych ob-
woddw.

1140831499
* Obcigzalnos¢ prgdowa bolcow ztgcza wynosi 16 A.

+ Dozwolony moment dokrecania nakretek szesciokgtnych bolcéw zigcza wynosi
1,2 Nm £20%.

48 Podrecznik — Interfejsy PROFINET IO, rozdzielacze obiektowe

22870997/PL — 12/2016



22870997/PL — 12/2016

Instalacja elektryczna 6

Przepisy dotyczgce instalacji ztgcz fieldbus, rozdzielaczy obiektowych

6.2.9 Dodatkowe mozliwosci podtaczenia w przypadku rozdzielaczy obiektowych MFZ.6, MFZ.7
i MFZ.8

+ W strefie podigczenia zasilania 24 V DC znajduje sie blok zaciskowy X29 z dwoma
bolcami M4 x 12 oraz zaciskiem wtykowym X40.

2 ,
’ X640 24V GND X29 o
Safety Power PE 1 2

1141387787

» Blok zaciskowy X29 moze by¢ wykorzystywany zamiast zacisku X20 (patrz pod-
recznik, rozdziat "Budowa urzadzenia") do podigczania napiecia zasilajgcego
24 V DC do kolejnych obwodoéw. Obie sruby odlegtosciowe potgczone sg we-
whnetrznie z przytgczem 24 V na zacisku X20.

Przyporzadkowanie zaciskow

Nr Nazwa |Funkcja

X29 |1 |24V Potencjat odniesienia 0V24 dla uktadéw elektronicznych modu-
tu i czujnikéw (bolce, zmostkowany z zaciskiem X20/11)

2 |GND |Potencjat odniesienia 0V24 dla uktadéw elektronicznych modu-
tu i czujnikéw (bolce, zmostkowany z zaciskiem X20/13)

» Zacisk wtykowy X40 ("Safety Power") przeznaczony jest do zewnetrznego zasila-
nia 24 V DC falownika MOVIMOT® poprzez modut wytgcznika bezpieczenstwa.

Dzigki temu naped MOVIMOT® z oznaczeniem FS moze by¢ eksploatowany
w aplikacjach dotyczacych bezpieczenstwa. Doktadniejsze informacje zawarte sg
w podreczniku "MOVIMOT® MM..D — bezpieczenstwo funkcjonalne".

Przyporzadkowanie zaciskow
Nr Nazwa |Funkcja

X40 |1 |24V Napigcie zasilajgce 24 V dla MOVIMOT® do odtgczenia za po-
mocg modutu wytgcznika bezpieczenstwa

2 |GND |Potencjat odniesienia 0V24 dla MOVIMOT® do odtgczenia za
pomocg modutu wytgcznika bezpieczenstwa

» Zacisk X29/1 zmostkowany jest fabrycznie z X40/1, a zacisk X29/2 z X40/2 tak,
aby falownik MOVIMOT® zasilany byt tym samym napieciem 24 V DC co interfejs
sieci przemystowej.

+ Wartosci orientacyjne dla bolcéw:

— Obcigzalnos¢ pradowa: 16 A

— Dopuszczalny moment dokrecania nakretek szesciokgtnych: 1,2 Nm £20%.
+ Wartosci orientacyjne dla zaciskéw Srubowych X40:

— Obcigzalnos¢ pradowa: 10 A

— Przekrdj przytgcza: 0,25 mm? — 2,5 mm?

— Dopuszczalny moment dokrecania: 0,6 Nm
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6 Instalacja elektryczna

Przepisy dotyczgce instalacji ztacz fieldbus, rozdzielaczy obiektowych

6.2.10 Instalacja zgodna z wymogami UL

i

WSKAZOWKA

Ze wzgledu na wymogi przepiséw UL ponizszy rozdziat jest drukowany zawsze w je-
zyku angielskim, niezaleznie od jezyka aktualnej wersji dokumentaciji.

Field wiring power terminals

Observe the following notes for UL-compliant installation:
* Use 60/75 °C copper wire only.
» Tighten terminals to 1.5 Nm (13.3 Ib.in)

Short circuit current rating

Suitable for use on a circuit capable of delivering not more than 200,000 rms sym-
metrical amperes when protected as follows

For 240 V systems:

250 V minimum, 25 A maximum, non-semiconductor fuses

or 250 V minimum, 25 A maximum, inverse time circuit breakers
For 500 V systems:

500 V minimum, 25 A maximum, non-semiconductor fuses

or 500 V minimum, 25 A maximum, inverse time circuit breakers

The max. voltage is limited to 500 V.

Branch circuit protection

Integral solid state short circuit protection does not provide branch circuit protection.
Branch circuit protection must be provided in accordance with the National Electrical
Code and any additional local codes.

For maximum branch circuit protection see table below.

Series non-semiconductor fuses inverse time circuit breaker
MOVIMOT® 250 V/500 V minimum, 250 V/500 V minimum,
MM..D 25 A maximum 25 A maximum

Motor overload protection

MOVIMOT® MM..D is provided with load and speed-sensitive overload protection and
thermal memory retention upon shutdown or power loss.

The trip current is adjusted to 140 % of the rated motor current.

Ambient temperature

MOVIMOT® MM..D is suitable for an ambient temperature of 40 °C, max. 60 °C with
derated output current. To determine the output current rating at higher than 40 °C,
the output current should be derated 3.0 % per °C between 40 °C and 60 °C.

* Only use certified units with a limited output voltage (V... = DC 30 V) and limited
output current (I < 8 A) as an external DC 24 V voltage source.

» The UL certification only applies for the operation on voltage supply systems with
voltages to ground of max. 300 V. The UL-certification does not apply to operation
on voltage supply systems with a non-grounded star point (IT systems).
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Instalacja elektryczna
Podtgczanie modutu przytagczeniowego MFZ21 z MFE52 do MOVIMOT®

6.3 Podtaczanie modutu przytagczeniowego MFZ21 z MFE52 do MOVIMOT®

6.3.1 Modut przytagczeniowy MFZ21 z interfejsem PROFINET 10 MFE52 do MOVIMOT®

(do konfiguracji z 6 wejsciami lub z 4 wejsciami/2 wyjsciami)

— || |MFz21 X20 131 L1 MOVIMOT®
(e) 0]
MFz21 | 19| 20| 21| 22| 23( 24] 25] 26| 27| 28| 29| 30| 31| 32| 33 34| 35 36J
+
¢looco 0 J 1 e
D 1]2]3[a]5]6]7]8]9]10/11]12]13]14]15]16]17]18|= =| 412l _1CIG| S |2ln|db
(eXeXe} N—n:_lv—xxmo:_
A B A A e = 1= e B T =) h
0O O O 000000 O 9 ZZ <@L =
MFE;2 © © ¢ ¢ ¢ © © ¢ ¢ o4 & ZI 2 522 3 N
[2]
T "7
[1] 11
24V
GND
9007202581203979
0 = poziom potencjatu 0 1 = poziom potencjatu 1

[1]1 Przy osobnym montazu MF../Z21/MOVIMOT®:
Podtgczy¢ ekran przewodu RS485 przez metalowy diawik kablowy EMC do MFZ i obudowy

MOVIMOT®.

[2] Zapewni¢ wyrdwnanie potencjatow miedzy wszystkimi urzgdzeniami pracujgcymi na magistrali.

[3]

Przyporzadkowanie zaciskéw 19 — 36, patrz rozdziat "Podtaczenie wejsé/wyjs¢ interfejsu sieci

przemystowej MFE52" (— B 67)

Przyporzadkowanie zaciskow

Nr Nazwa | Kierunek

Funkcja

X20 1-10 |rez. -

Zarezerwowany

11 |24V Wejscie

Napiecie zasilajgce 24 V dla uktaddéw elektronicznych modutu i czujnikdw

12 |24V |Wyjscie

Napiecie zasilajgce 24 V (zmostkowane z zaciskiem X20/11)

13 |GND |- Potencjat odniesienia 0V24 dla uktadéw elektronicznych modutu i czujni-
kow
14 |GND |- Potencjat odniesienia 0V24 dla uktadow elektronicznych modutu i czujni-

koéw

15 |24V Wyjscie

Napiecie zasilajgce 24 V dla MOVIMOT®
(zmostkowane z zaciskiem X20/11)

16 |RS+ Wyjscie

Potgczenie komunikacyjne z zaciskiem RS+ MOVIMOT®

17 |RS- Wyjscie

Potgczenie komunikacyjne z zaciskiem RS- MOVIMOT®

18 |GND |-

Potencjat odniesienia 0V24 dla MOVIMOT® (zmostkowany z zaciskiem

X20/13)

6
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Instalacja elektryczna
Podtaczanie rozdzielacza obiektowego MFZ23 z MFE52

6

6.4 Podtaczanie rozdzielacza obiektowego MFZ23 z MFES52

6.4.1 Modut przytaczeniowy MFZ23 z interfejsem PROFINET IO MFE52 i 2 osobnymi obwodami

napieciowymi 24 V DC

(tylko do konfiguracji z 4 wejsciami/2 wyjsciami)

L3 L3

L2 L2

L1 L1

PE-—-—-—-—~- - f————————— PE
! |

oI B B T I “‘E?
<25 mm? (AWG12) <4 mm? (AWG10)

| [ [ T xof [ [ | | [ [ [x1] [ |
0 1 2
1[2]3[a][5[6[7[8]9]10/1]2][3[4a|5[6]7]8
s & & a4 & a4 a a4 a o= =22 I Iy
eeeeeeeeeexa%%%%%%
24V1 24V1
GND1 GND1
2xDC24V
24V2 24v2
GND2 GND2
9007202581225099
0 = poziom potencjatu 0 1 = poziom potencjatu 1 2 = poziom potencjatu 2
Przyporzadkowanie zaciskow
Nr Nazwa |Kierunek | Funkcja
X20 1-10 |rez. - Zarezerwowany
X21 1 24V Wejscie |Napiecie zasilajgce 24 V
dla uktadow elektronicznych modutu, czujnikow DIO — DI3 i MOVIMOT®
2 24V Wyijscie |Napiecie zasilajgce 24 V
dla uktadéw elektronicznych modutu, czujnikéw DIO — DI3 i MOVIMOT®
(zmostkowane z zaciskiem X21/1)
3 GND |- Potencjat odniesienia 0V24
dla uktadow elektronicznych modutu, czujnikow DIO — DI3 i MOVIMOT®
4 GND |- Potencjat odniesienia 0V24
dla uktadow elektronicznych modutu, czujnikow DIO — DI3 i MOVIMOT®
5 V2124 |Wejscie |Napiecie zasilajgce 24 V
dla elementéw wykonawczych (wyjscia binarne) i czujnikéw DI4 — DI5
6 V2124 |Wyijscie |Napiecie zasilajgce 24 V
dla elementéw wykonawczych (wyjscia binarne) i czujnikéw DI4 — DI5
(zmostkowane z zaciskiem X21/5)
7 GND2 |- Potencjat odniesienia 0V24V dla elementéw wykonawczych i czujnikéw
DI4 - DI5
8 GND2 |- Potencjat odniesienia 0V24V dla elementéw wykonawczych i czujnikéw
DI4 - DI5
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6.4.2

Instalacja elektryczna
Podtaczanie rozdzielacza obiektowego MFZ23 z MFE52

Modut przytaczeniowy MFZ23 z interfejsem PROFINET 10 MFE52 i 1 wspoinym obwodem

napieciowym 24 V DC

(do konfiguracji z 6 wej$ciami lub z 4 wejsciami/2 wyjsciami)

L3 L3
L2 L2
L1 L1
PE-—-—-—-—= - —-—-—-—-—-—- PE
I I
x1|8]7]6]5]a]3]2]1]<4amm2(awG10)
W ~ ~ o0 &0 » o W
A d d d d d A A
E coecoy L o e e e Y Y e e L
022 <2.5 mm? (AWG12) <4 mm? (AWG10) E)
MFES2 [ [ [ I x20[ [ [ | [ [ [ x21 [ [ |
0 1 2
1] 2]3]4]5]6]7]8]9f10]/1][2]3]4[5][6][7]8
6 4 8 & & b & & & 4> > g al ¥ ¥ o «
9999999999§§%%§§%%
24V 24V
1xDC24V D
9007202581246987
0 = poziom potencjatu 0 1 = poziom potencjatu 1 2 = poziom potencjatu 2
Przyporzadkowanie zaciskow
Nr Nazwa |Kierunek |Funkcja
X20 1-10 |rez. - Zarezerwowany
X21 1 24V Wejscie Napiecie zasilajgce 24 V
dla uktadow elektronicznych modutu, czujnikow i MOVIMOT®
2 24V Wyjscie Napiecie zasilajgce 24 V (zmostkowane z zaciskiem X21/1)
3 GND |- Potencjat odniesienia 0V24 dla uktadéw elektronicznych modutu, czujni-
kéw i MOVIMOT®
4 GND |- Potencjat odniesienia 0V24 dla uktadéw elektronicznych modutu, czujni-
kéw i MOVIMOT®
5 V2124 |Wejscie Napiecie zasilajgce 24 V dla elementéw wykonawczych (wyjscia binarne)
V2124 | Wyjscie Napiecie zasilajgce 24 V dla elementow wykonawczych (wyjscia
binarne) (zmostkowane z zaciskiem X21/5)
7 GND2 |- Potencjat odniesienia 0V24V dla elementéw wykonawczych
8 GND2 |- Potencjat odniesienia 0V24V dla elementéw wykonawczych

6
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6

6.5

6.5.1

i 2 osobnymi obwodami napieciowymi 24 V DC

Podtaczanie rozdzielacza obiektowego MFZ26, MFZ27, MFZ28 z MFE52

(tylko do konfiguracji z 4 wejsciami/2 wyjsciami)

Moduly przytaczeniowe MFZ26, MFZ27, MFZ28 z interfejsem PROFINET 10 MFE52

Podtaczanie rozdzielacza obiektowego MFZ26, MFZ27, MFZ28 z MFE52

a B L3 L3
M L2 L2
= L1 L1
MFZ26 PE- — - — - — - — - - o e e — = PE
= l |
xt1[1]2]3]a]|5]|6] 7]8][<amm?(awai0)
MFz27 W - - o & oo o w
5 = 1] o - a dJ Ja g a
T
_) I—' [ 20] 21] 22] 23] [ 26] 27 28] 20| [ 32]33] 34] 35
|:| 19| 20| 21| 22| 23 241 25|26|27|28|29|30|31]|32 33234 35| 36
< 2.5 mm? (AWG12) '[ X20
MFZ28 0 — — 2
+ 1]2]3[4]5]6]7[8[9[10]/11]12[13[14|15][16[17][ 18
6 & 8 & @ o 8 @ o o> > o o ¥| ¥ v «
flloco ¢ ¢ ¢ 0 0 2 0 0 QO Oy g ZZ g g2
E oo I B B = % %
MFE52
24V1 24V1
GND1 GND1
2xDC24V 24V2 24V2
GND1 GND2
9007202581330955
0 = poziom potencjatu 0 1 = poziom potencjatu 1 2 = poziom potencjatu 2

1
y Przyporzadkowanie zaciskéw 19 — 36, patrz rozdziat "Podtgczenie wejsé/wyjs¢ interfejsu sieci

przemystowej MFE52" (— B 67)

54 Podrecznik — Interfejsy PROFINET IO, rozdzielacze obiektowe

22870997/PL — 12/2016



Instalacja elektryczna
Podtgczanie rozdzielacza obiektowego MFZ26, MFZ27, MFZ28 z MFE52

Przyporzadkowanie zaciskow

Nr Nazwa |Kierunek |Funkcja
X20 1-10 |rez. - Zarezerwowany
1 24V Wejscie Napiecie zasilajgce 24 V dla ukltadéw elektronicznych modutu i czujnikdw
DIO - DI3
12 |24V Wyjscie Napiecie zasilajgce 24 V dla ukltadéw elektronicznych modutu czujnikéw
DIO — DI3 zmostkowane z zaciskiem X20/11
13 |GND |- Potencjat odniesienia 0V24 dla uktadéw elektronicznych modutu i czujni-
kow DIO — DI3
14 |GND |- Potencjat odniesienia 0V24 dla uktadéw elektronicznych modutu i czujni-
koéw DIO — DI3
15 |V2124 |Wejscie Napiecie zasilajgce 24 V dla elementéw wykonawczych i czujnikéw
DI4 - DI5
16 |V2124 |Wyjscie Napiecie zasilajgce 24 V dla elementéw wykonawczych i czujnikéw
DI4 — DI5 zmostkowane z zaciskiem X20/15
17 |GND2 |- Potencjat odniesienia 0V24V dla elementéw wykonawczych i czujnikéw
DI4 - DI5
18 |GND2 |- Potencjat odniesienia 0V24V dla elementéw wykonawczych i czujnikéw
DI4 - DI5
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6.5.2

Instalacja elektryczna
Podtaczanie rozdzielacza obiektowego MFZ26, MFZ27, MFZ28 z MFE52

Moduly przytaczeniowe MFZ26, MFZ27, MFZ28 z interfejsem PROFINET 10 MFE52

i 1 wspolnym obwodem napieciowym 24 V DC

NAA

MFZ28

+
oo

[010)

MFE52

1 xDC 24

(do konfiguracji z 6 wejsciami lub z 4 wejsciami / 2 wyjsciami)

L3 L3
L2 L2
L1 L1
PE-—-—-—-—- — F————— —— - — - PE

! I
1
xi|1]2]3[4]5][6]7]8]<4mm?AwG10)
d 3593 939¢H
(11 ()
\—' 19] 20| 21]22[ 23] 24| 25[ 26] 27| 28] 29[ 30| 31|32 33| 34| 35] 36
1 2
[<2.5 mn? (AWGT2) | X20
[ [ [ |
0 1 2
1[2[]3]4a]5[6]7[8[9]10[11[12]13][14[15]16][17] 18
6 v v v B v v oo o o> > Q9 o I | o «
¢ e e e e ¢ P ey ZZ § § % %
24v 24V
GND GND
9007202581354763
E = poziom potencjatu 0 |I| = poziom potencjatu 1 2 = poziom potencjatu 2

1
y Przyporzadkowanie zaciskow 19 — 36, patrz rozdziat "Podtgczenie wejsé/wyjs¢ interfejsu sieci
przemystowej MFES2" (— B 67)

Przyporzadkowanie zaciskow
Nr Nazwa |Kierunek | Funkcja
X20 1-10 |rez. - Zarezerwowany
1 24V Wejscie |Napiecie zasilajgce 24 V dla uktadow elektronicznych modutu i czujnikow
12 |24V Wyjscie |Napiecie zasilajgce 24 V (zmostkowane z zaciskiem X20/11)
13 |GND |- Potencjat odniesienia 0V24 dla uktaddéw elektronicznych modutu i czujni-
kow
14 |GND |- Potencjat odniesienia 0V24 dla uktaddéw elektronicznych modutu i czujni-
kéw
15 | V2124 |Wejscie |Napiecie zasilajgce 24 V dla elementéw wykonawczych (wyjscia binarne)
16 | V2124 |Wyjscie |Napiecie zasilajgce 24 V dla elementéw wykonawczych (wyjscia binarne)
zmostkowane z zaciskiem X20/15
17 |GND2 |- Potencjat odniesienia 0V24V dla elementéw wykonawczych (wyjscia binar-
ne)
18 |GND2 |- Potencjat odniesienia 0V24V dla elementéw wykonawczych (wyjscia binar-
ne)
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6.6

6.6.1

[
X1

X20

Instalacja elektryczna
Podtaczanie rozdzielacza obiektowego MFZ29 z MFE52

Podtaczanie rozdzielacza obiektowego MFZ29 z MFE52

Potozenia zaciskow

(2] (3]
X21

Na ponizszej ilustracji przedstawiono potozenia zaciskow i przytagczy PE rozdzielacza
obiektowego.

[4] 3] (6]
MM1 MM2 MM3

(1]
(2]
3]
(4]
[5]
(6]
[7]
(8]
[9]
[10]
[11]
[12]
[13]
[14]
[15]
[16]
[17]

\/ \ MM1 \ MM2 \
PE X6_1 X4 1 PE X62 X42 PE X6.3 X4 3 PE
[16] [15] [14] [13] [12] [11] [10] [9] [8] [7]

X1
X20

X21
MM
MM2
MM3
PE MM3
X4_3
X6_3
PE MM2
X4 2
X6_2
PE MM1
X4_1
X6_1

PE

PE

18210880779

Zaciski sieciowe

Zaciski rozdzielcze 24 V

Zaciski zasilajgce 24 V (magistrala energetyczna 24 V)
Gniazdo do falownika MOVIMOT® 1 o adresie RS485 = 1
Gniazdo do falownika MOVIMOT® 2 o adresie RS485 = 2
Gniazdo do falownika MOVIMOT® 3 o adresie RS485 = 3
Przytgcze PE silnika 3

Zaciski zasilajgce silnika 3 (U, V, W, hamulec)

Zaciski sterownicze silnika 3

Przytgcze PE silnika 2

Zaciski zasilajgce silnika 2 (U, V, W, hamulec)

Zaciski sterownicze silnika 2

Przytgcze PE silnika 1

Zaciski zasilajgce silnika 1 (U, V, W, hamulec)

Zaciski sterownicze silnika 1

Przytgcze PE

Zewnetrzne przylgcze PE / wyréwnanie potencjatéw
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6.6.2

Instalacja elektryczna
Podtaczanie rozdzielacza obiektowego MFZ29 z MFE52

Zaciski sieciowe X1, X20, X21, zasilanie 24 V

Modut przytaczeniowy MFZ29 z interfejsem PROFINET IO MFE52 i 2 osobnymi obwodami

napieciowymi 24 V DC

(tylko do konfiguracji z 4 wejsciami / 2 wyjsciami)

L3 L3
(o L2 L2
q eeflifeel
w L1 L1
MFZ29
+ x1|1]2]3[4][5]6]<amm?@awG10)
Ooo 33393939 ‘
ooof T~ 2_________________________2 _____
< 2.5 mm? (AWG12) < 4.0 mm? (AWG10)
MFE52
[ [ T ITxe0 [ [ [ | I L | x21 ] l2 l
1J2[3]4]5]6[7]8[9]10[1]2]3]a[5[6]7][8
OI O\ n_l D'\ U)I g 2 S e = oI O| o| OI D-\ CLI D'\ D_I
> v > ¢ 0 2 2 x x TS S ¢ 2> > g
SRS S SR RIS
=) o 5 a o| © o| ©
24V_C 24V_C
0v24_C 0v24_C
2 X DC 24 V 24V P 24V_P
ov24_P ov24_P
18196616203
1 = poziom potencjatu 1 2 = poziom potencjatu 2

Przyporzadkowanie zaciskéw zasilania 24 V

Nr Nazwa Kierunek | Funkcja
X21 |1 24V_C Wejscie |Napiecie zasilajgce 24 V dla uktadéw elektronicznych modutu, czujnikéw
i elementéw wykonawczych
2 24V_C Wyjscie |Napiecie zasilajgce 24 V dla uktadéw elektronicznych modutu, czujnikéw
i elementéw wykonawczych zmostkowane z zaciskiem X21/1
3 0V24 _C |Wejscie |Potencjat odniesienia 0V24 dla uktadow elektronicznych modutu, czujni-
kéw i elementéw wykonawczych
4 0vV24 _C |Wyjscie |Potencjat odniesienia 0V24 dla uktadéw elektronicznych modutu, czujni-
kéw i elementéw wykonawczych
zmostkowany z zaciskiem X21/3
24V_P Wejscie |Napiecie zasilajgce 24 V dla 3 falownikéw MOVIMOT® (Safety Power)
24V_P Wyjscie |Napiecie zasilajgce 24 V dla 3 falownikéw MOVIMOT®
zmostkowane z zaciskiem X21/5
0V24_P |Wejscie |Potencjat odniesienia 0V24 dla 3 falownikow MOVIMOT® (Safety Power)
0V24_P |Wyjscie |Potencjat odniesienia 0V24 dla 3 falownikéw MOVIMOT®

zmostkowany z zaciskiem X21/7
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Instalacja elektryczna
Podtaczanie rozdzielacza obiektowego MFZ29 z MFE52

Przyporzadkowanie zaciskow rozdzielczych 24 V

Nr Nazwa Kierunek | Funkcja
X20 (1 24V_C Wyjscie |Napiecie zasilajgce 24 V dla uktadéw elektronicznych modutu i czujni-

kéw zmostkowane z zaciskiem X21/1

2 ovz24 C |- Potencjat odniesienia 0V24 dla uktadéw elektronicznych modutu i czujni-
kéw zmostkowany z zaciskiem X21/3

3 24V_P Wyjsécie | Napiecie zasilajgce 24 V dla falownika MOVIMOT®
zmostkowane z zaciskiem X21/5

4 ov24 P |- Potencjat odniesienia 0V24 dla falownika MOVIMOT®
zmostkowany z zaciskiem X21/7

5 24V_C_S |Wyjscie |Sygnat komunikatu zwrotnego wytgcznika serwisowego
24V _C_S =24 V => wylacznik serwisowy jest wigczony.

6 DIO Wejscie | Wejscie przetaczajace DIO, np. do wystania komunikatu zwrotnego wy-
tgcznika serwisowego
DIO = 1 => wylgcznik serwisowy jest wtgczony.

7 DOO0/DI4 |Wejscie/ |Wejscie/wyjscie binarne dla recznego sygnatu zezwolenia

wyjscie Wersja podtgczenia szybkie uruchomienie/szybkie zatrzymanie

(— B 65)

8 K1a Wejscie |Wejscie bezpotencjatowe przekaznikow do zgtaszania stanu gotowosci
falownikow MOVIMOT®"

9 K1b Wyjscie | Wyjscie przekaznikéw do zgtaszania stanu gotowosci falownikow
MOVIMOT®"

10 HTO Wyjscie |Zacisk pomocniczy do rozdzielania sygnatow

zmostkowany z zaciskami X6_1/4 (HTO), X6_2/4 (HTOQ), X6_3/4 (HTO)

1) Przekazniki stanu gotowosci sa potagczone réwnolegle.
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Instalacja elektryczna
Podtaczanie rozdzielacza obiektowego MFZ29 z MFE52

Modut przytaczeniowy MFZ29 z interfejsem PROFINET IO MFES52 i 1 wspolnym obwodem

napieciowym 24 V DC

(do konfiguracji z 6 wej$ciami lub z 4 wejsciami/2 wyjsciami)

L3 L3
d | ||pe L2 L2
- L1 L1
MFZz29
-+ xt[1]2]3[4]5]6]<4mm?@awaGio)
IT I3 298 9 99 ‘
@OOO ___________________________________
e < 2.5 mm? (AWG12) < 4.0 mm? (AWG10)
[ [ [ I xo] [ [ | | [ [ x1 [ [ ]
1 2
1[2]3]a]5[6]7[8[9f10]1]2]3]4[5][6[7]38
OI O\ D_I n-\ U)I %’ % f "-9 E oI OI o| O| n-\ D-I D-\ D_I
> = > ¥ 0O S X X IS > < s
I ¢ 3 5 5 3 MR ERIRIRIESE
o o a a o o o o
24V _C 24V_C
1xDC24V ov24_C 0v24_C
18402226443
1 = poziom potencjatu 1 2 = poziom potencjatu 2

Przyporzadkowanie zaciskéw zasilania 24 V

Nr Nazwa Kierunek | Funkcja
X21 |1 24V _C Wejscie |Napiecie zasilajgce 24 V dla uktadéw elektronicznych modutu, czujni-
kow i elementow wykonawczych
2 24V _C Wyjscie |Napiecie zasilajgce 24 V dla uktadéw elektronicznych modutu, czujni-
kow i elementéw wykonawczych zmostkowane z zaciskiem X21/1
3 0vV24 _C |Wejscie |Potencjat odniesienia 0V24 dla uktadéw elektronicznych modutu, czujni-
kow i elementow wykonawczych
4 0vV24_C |Wyjscie |Potencjat odniesienia 0V24 dla uktadéw elektronicznych modutu, czujni-
kow i elementéw wykonawczych
zmostkowany z zaciskiem X21/3
24V_P Wejscie | Napiecie zasilajgce 24 V dla 3 falownikow MOVIMOT® (Safety Power)
24V_P Wyjscie | Napiecie zasilajgce 24 V dla 3 falownikow MOVIMOT®
zmostkowane z zaciskiem X21/5
7 0V24_P |Wejscie |Potencjat odniesienia 0V24 dla 3 falownikow MOVIMOT® (Safety Po-
wer)
8 0V24_P |Wyjscie |Potencjat odniesienia 0V24 dla 3 falownikow MOVIMOT®
zmostkowany z zaciskiem X21/7
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Instalacja elektryczna
Podtaczanie rozdzielacza obiektowego MFZ29 z MFE52

Przyporzadkowanie zaciskow rozdzielczych 24 V

Nr Nazwa Kierunek | Funkcja
X20 (1 24V_C Wyjscie |Napiecie zasilajgce 24 V dla uktadéw elektronicznych modutu i czujni-

kéw zmostkowane z zaciskiem X21/1

2 ovz24 C |- Potencjat odniesienia 0V24 dla uktadéw elektronicznych modutu i czujni-
kéw zmostkowany z zaciskiem X21/3

3 24V_P Wyjsécie | Napiecie zasilajgce 24 V dla falownika MOVIMOT®
zmostkowane z zaciskiem X21/5

4 ov24 P |- Potencjat odniesienia 0V24 dla falownika MOVIMOT®
zmostkowany z zaciskiem X21/7

5 24V_C_S |Wyjscie |Sygnat komunikatu zwrotnego wytgcznika serwisowego
24V _C_S =24 V => wylacznik serwisowy jest wigczony.

6 DIO Wejscie | Wejscie przetaczajace DIO, np. do wystania komunikatu zwrotnego wy-
tgcznika serwisowego
DIO = 1 => wylgcznik serwisowy jest wtgczony.

7 DOO0/DI4 |Wejscie/ |Wejscie/wyjscie binarne dla recznego sygnatu zezwolenia

wyjscie Wersja podtgczenia szybkie uruchomienie/szybkie zatrzymanie

(— B 65)

8 K1a Wejscie |Wejscie bezpotencjatowe przekaznikow do zgtaszania stanu gotowosci
falownikow MOVIMOT®"

9 K1b Wyjscie | Wyjscie przekaznikéw do zgtaszania stanu gotowosci falownikow
MOVIMOT®"

10 HTO Wyjscie |Zacisk pomocniczy do rozdzielania sygnatow

zmostkowany z zaciskami X6_1/4 (HTO), X6_2/4 (HTOQ), X6_3/4 (HTO)

1) Przekazniki stanu gotowosci sg potagczone réwnolegle.

Podrecznik — Interfejsy PROFINET IO, rozdzielacze obiektowe

6

61



Instalacja elektryczna
Podtaczanie rozdzielacza obiektowego MFZ29 z MFE52

Wersje podigczenia

Przy specjalnym potgczeniu rozdzielacz obiektowy MFZ29 posiada dodatkowe funk-
cje. W ponizszych rozdziatach opisano dodatkowe potaczenia i wynikajgce z nich
funkcje.

Wersja podtgczenia: potgczenie rownolegte i sygnalizacja stanu gotowosci przez wejscie binarne DI4
(opcja)

Na ponizszej ilustracji przedstawiono potgczenie rownolegte przekaznikéw stanu goto-
wosci falownikow MOVIMOT®:

~

< — [1]
o@lslelel: | | 0 T [2]
Slel=
Doxx
a
%)
O‘O|°-|°‘|O'
> S I=&D
<l‘><l‘>>
NSNB,
X1
X6_1 X6_2 X6_3
o ilililggeII_l_lrII i'i';'ggfII_,_.n:n: ;';'i'lc—’ﬁfII_n_nn:n:
o e = sl NN Ll L Iz ix|x|EE o N Al NN Ll L
n [aVR [aVR[e\] (SR (VR [aV] [aVR (VR {aV}

On_ I H I
(8 . = o

Y]

E N MM1

18196627211
[11 Przewody oznaczone symbolem "—" sg podtgczone fabrycznie.
[2]1 Przewody oznaczone symbolem "---" nalezy podtgczy¢ samodzielnie, aby utworzy¢ ten rodzaj potgcze-
nia.
Funkcja Przy tym dodatkowym potgczeniu wejscie binarne DI4 sygnalizuje gotowos¢ falowni-
kéw MOVIMOT® do pracy.

« DIl4 = 0 => zaden falownik MOVIMOT® nie jest gotowy do pracy (np. brak 24V_P).
« DI4 =1 => przynajmniej 1 falownik MOVIMOT?® jest gotowy do pracy.

Jest przy tym mozliwa sygnalizacja zwrotna wytgcznika serwisowego i funkcja bezpie-
czenstwa STO (bezpiecznie odigczany moment obrotowy) napedow MOVIMOT®.
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Instalacja elektryczna
Podtaczanie rozdzielacza obiektowego MFZ29 z MFE52

Do dyspozyciji jest 5 wejs¢ binarnych (DIO — DI3 i DI5).
24V 24V 24V
V024) @ (V024) @ (V2124)
—~ DI DI5
/AP DO1
& )
DI0—= DI4
\/QND DOo D2
(] [
([ J

)
DI5 —5,
A D D°1<_\/\@/GT\ID2 ]

19328543499
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Instalacja elektryczna
Podtaczanie rozdzielacza obiektowego MFZ29 z MFE52

Wersja podtgczenia: komunikat zwrotny wytgcznika serwisowego (wersja MFZ29J)

Funkcja

Na ponizszej ilustracji przedstawiono dodatkowe potgczenie rozdzielacza obiektowe-
go MF29J do sygnalizacji zwrotnej wytgcznika serwisowego:

s 3

X20

|

— [

DIO

0v24 C | DO0/DI4
Kia
K1b
HTO

24V_P

0vV24_P
24V C S

24V_C

L

X1
— [~ [N N |™M ™
o,

x
(<))

24V _P|l_,

24V_P

v P

4V_C_S
24

— —

o

18200674699
[11 Przewody oznaczone symbolem "—" sg podtgczone fabrycznie.

Przy tym dodatkowym potgczeniu rozdzielacz obiektowy przesyta sygnat o stanie wy-
tacznika serwisowego do sterownika nadrzednego.

+  Wylgcznik serwisowy wtgczony => wejscie binarne DIO = 1.
*  Wylgcznik serwisowy wytgczony => wejscie binarne DIO = 0.

Jest przy tym mozliwa funkcja bezpieczenstwa STO (bezpiecznie odigczany moment
obrotowy) napedow MOVIMOT®.

W zaleznosci od konfiguracji sg dostepne:

» 3 wejscia binarne (DI1 — DI3) i 2 wyjscia binarne (DO0 — DO1)
lub

+ 5 wejs¢ binarnych (DI1 — DI5).

\%2\4/1) @ (\%2\51) @ (\'/2§I2V4) @
( DI1 1 (/\K) DI3 \é/\_\)tB|051
DI DI2—=g DI4 —wg
QND DOOJ\/QNoz
[ ) (] [ )
o o ([ J
24V 24 V 24V
(V024)ﬁ (VO%){\ <v§:§4@
i i Y
DI1J<‘£/GT\ID piz " @L/GjND Dmdijejr\loz N

19328547211
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Instalacja elektryczna
Podtaczanie rozdzielacza obiektowego MFZ29 z MFE52

Wersja podtgczenia: szybkie uruchomienie/szybkie zatrzymanie przez wyjscie binarne DOO (opcja)

Na ponizszej ilustracji przedstawiono przyktadowe dodatkowe potgczenie do jedno-
czesnego szybkiego uruchamiania i szybkiego zatrzymywania wszystkich napedéw
MOVIMOT®:

~

X0
< — [
ofBlsjalel (| T (2]
ok &T
o
Olg [ [
g| < il < o:
() ()
SRR d 5 d 5
X1
X6_1 X6_2 X6_3
[ o n-In-ln-lo S| |T n-In-lm-lo ©|Q|T |1 n-In-ln-lo ©|Q (T |
hrf—f—TLT—r Z:Z oA A = e S e s 2 oA v = = e e e e P e oA A = e e e
mlﬂ_ [SVA oV (aV] (VN [aV} (aV) (VN [aV [aV]
O|>| N E T T N . I N : b b
=AM : : : : : :
al : : : : : :
18200677387
[11 Przewody oznaczone symbolem "—" sg podtgczone fabrycznie.
[2] Przewody oznaczone symbolem "---" nalezy podtgczy¢ samodzielnie, aby utworzy¢ ten rodzaj potgcze-
nia.
Wymagania Wszystkie falowniki MOVIMOT® rozdzielacza obiektowego muszg mieé¢ zezwolenie
w danych procesowych (— B 155).
Funkcja W przypadku tego dodatkowego potgczenia wszystkie napedy MOVIMOT® mozna

uruchamia¢ i zatrzymywac jednoczesnie.
+ Ustawienie wyjscia binarnego DOO = 1 powoduje uruchomienie napedéw.
+ Ustawienie wyjscia binarnego DOO = 0 powoduje zatrzymanie napedow.

Funkcja bezpieczenstwa STO (bezpiecznie odigczany moment obrotowy) napedéw
MOVIMOT® nie jest mozliwa.

Dostepne sg 4 wejscia binarne (DIO — DI3) i 1 wyjscie binarne (DO1).

24\ 24V 24V
V024) (@ (V024) @ (V2i24) @
f ( /\K)Dn { ( /\K) DI3 ) D
DIO——% Dlz»% DI4
\‘/QND QND DOo D2
° ° °
° ° °
24V 24 V 24\
(VOM){\ (V024)<\[_\ <v§:24, %
l / 5 —
D|1J<EL/§ND piz—* @L/C?ND Dmdé@oz _

19328543499
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Instalacja elektryczna
Podtaczanie rozdzielacza obiektowego MFZ29 z MFE52

6.6.3

Zaciski sterownicze X6_1, X6_2, X6_3 silnika1-3

Zaciski sterownicze silnika 1-3

Nr Na- Kierunek |Funkcja
zwa
X6_1" |1 |24V P |Wyijscie Napigcie zasilajgce 24 V do TH, L i R falownika MOVIMOT®
X6_2% |2 |24V P |Wyjscie Napigcie zasilajgce 24 V do TH, L i R falownika MOVIMOT®
X6_3Y |3 |24V P Wyjscie Napigcie zasilajgce 24 V do TH, L i R falownika MOVIMOT®
4 |HTO |Wyjscie Zacisk pomocniczy do rozdziatu sygnatow
5 |Kla Wyjscie Sygnat stanu gotowos$ci (styk K1a — K1b zamkniety => gotowos$¢ do
pracy)
6 |Kib Wyjscie Sygnat stanu gotowos$ci (styk K1a — K1b zamkniety => gotowos$¢ do
pracy)
7 |TH Wejscie Przytagcze TH (bimetalowy czujnik temperatury) w silniku
8 |TH Wejscie Przytagcze TH (bimetalowy czujnik temperatury) w silniku
9 |L Wejscie Zezwolenie na kierunek w lewo
10 |L Wejscie Zezwolenie na kierunek w lewo
1 |R Wejscie Zezwolenie na kierunek w prawo
12 |R Wejscie Zezwolenie na kierunek w prawo

1) X6_1 = przylgcza do silnika 1,
2) X6_2 = przylgcza do silnika 2,
3) X6_3 = przytacza do silnika 3

6.6.4

Zaciski zasilajgce X4_1, X4_2, X4_3 silnika1 -3

Zaciski zasilajace silnika 1-3

Nr Na- Kierunek |Funkcja
zwa
X4_1Y |1 |13 Wyijscie Przytacze hamulca lub rezystora hamujgcego, czerwone
X4_22 |2 |14 Wejscie Przylacze hamulca, biate
X4_3% |3 |15 Wyjscie Przytgcze hamulca lub rezystora hamujgcego, niebieskie
4 |U Wyjscie Przytacze fazy silnika U
5 |V Wyjscie Przytacze fazy silnika V
6 |W Wyjscie Przytacze fazy silnika W

1) X4_1 = przylgcza do silnika 1,
2) X4_2 = przytacza do silnika 2,
3) X4_3 = przytgcza do silnika 3
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Podtgczenie wejsc/wyjsc¢ interfejsu sieci przemystowej MFE52

6.7 Podtaczenie wejsé/wyjsé interfejsu sieci przemystowej MFE52

Interfejs sieci przemystowej podigcza sie za pomocg zaciskéw lub ztgczy wtykowych

M12.

6.7.1 Podtaczanie wejsé/wyjsé za pomoca zaciskéw

Interfejsy sieci przemystowej z 4 wejsciami binarnymi i 2 wej$ciami/wyjsciami binarnymi:

MFZ.1
MFZ.6
MEZ.7 w potgczeniu z MFE52
MFZ.8
X20 | 19 ] 20 21| 22| 23 24|25 | 26| 27| 28| 20| 30 [ 31 [ 323334 |35 36
! ] [ T
~L_ | | = ——————
9007202583107851
1 = poziom potencjatu 1 2 = poziom potencjatu 2
Przyporzadkowanie zaciskéw
Nr Nazwa |Kierunek |Funkcja
X20 19 |DIO Wejscie Sygnat przefgczajagcy z czujnika DIO"
20 |GND |- Potencjat odniesienia 0V24 dla czujnika DIO
21 V024 |Wyijscie Napiecie zasilajgce 24 V dla czujnika DIO"
22 DN Wejscie Sygnat przetagczajgcy z czujnika DI1
23 |GND |- Potencjat odniesienia 0V24 dla czujnika DI1
24 V024 |Wyijscie Napiecie zasilajgce 24 V dla czujnika DI1
25 |DI2 Wejscie Sygnat przetgczajacy z czujnika D12
26 |GND |- Potencjat odniesienia 0V24 dla czujnika DI2
27 |V024 |Wyijscie Napiecie zasilajgce 24 V dla czujnika DI2
28 |DI3 Wejscie Sygnat przetgczajacy z czujnika DI3
29 |GND |- Potencjat odniesienia 0V24 dla czujnika DI3
30 |V024 |Wyjscie Napiecie zasilajgce 24 V dla czujnika DI3

6
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Podtgczenie wejsc/wyjsc interfejsu sieci przemystowej MFE52

Przyporzadkowanie zaciskow

Nr Nazwa |Kierunek |Funkcja

X20 31 DIO4 |Wejscie Sygnat przetaczajacy z czujnika DI4

Wyjscie Sygnat przetgczajgcy z elementu wykonawczego
DOO

32 |GND2 |- Potencjat odniesienia 0V24 dla czujnika DI4

- Potencjat odniesienia 0V24 dla elementu wyko-
nawczego DOO

33 |DIO5 |Wejscie Sygnat przetaczajacy z czujnika DI5

Wyijscie Sygnat przetgczajgcy z elementu wykonawczego
DO1

34 |GND2 |- Potencjat odniesienia 0V24 dla czujnika DI5

- Potencjat odniesienia 0V24 dla elementu wyko-
nawczego DO1

35 |V2I24 |Wejscie Napiecie zasilajgce 24 V dla elementéw wykonaw-
czych

(tylko przy MFZ.6, MFZ.7 i MFZ.8:
zmostkowane z zaciskiem 15 lub 16)

36 |GND2 |- Potencjat odniesienia 0V24 dla elementéw wyko-
nawczych DOOQ i DO1 lub czujnikéw DI4 i DI5
(tylko przy MFZ.6, MFZ.7 i MFZ.8:
zmostkowany z zaciskiem 17 lub 18)

1) W potaczeniu z rozdzielaczami obiektowymi MFZ26J i MFZ28J sygnat ten jest uzywany jako sygnat
zwrotny wytgcznika serwisowego (styk zwierny). Mozliwe przetwarzanie przez sterownik.
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6.7.2 Podtaczanie wejsé/wyjs¢ za pomoca ztgczy wtykowych M12
Interfejsy sieci przemystowej MFE52A/MFE52B z 4 wejsciami binarnymi i 2 wejsciami/wyjsciami
binarnymi:

UWAGA

Utrata zapewnionego stopnia ochrony w razie niezamontowania lub nieprawidtowe-
go zamontowania zaslepek gwintowanych na nieuzywanych ztgczach M12.

Uszkodzenie interfejsu sieci przemystowe;.
* Nieuzywane ztgcza M12 zabezpieczy¢ zaslepkami gwintowanymi.

*  Czujniki / elementy wykonawcze podtacza¢ do gniazd M12 lub zaciskow.
* W przypadku stosowania wyjs$¢: 24 V podigczy¢ do zaciskow V2124/GND2.
» Dwukanatowe czujniki/elementy wykonawcze podtgczy¢ do DIO, DI2 i DI4/DOO.

Pd6zZniej nie bedzie mozna korzystaé z DI1, DI3 i DI5/DO1.

24 V 24 V
(V024) (V024)

DIt @\ DI3

L /\ ak

%l?—vg\m Dlz—v?ND
® L

24\ 24V
(V024) @ (V024)™

27021601109432075

[11 W potaczeniu z rozdzielaczem obiektowym MFZ26J, MFZ28J i MFZ29J nie
mozna stosowac DIO.
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Podtgczenie wejsc/wyjsc interfejsu sieci przemystowej MFE52

Interfejsy sieci przemystowej MFE52G/MFE52H

UWAGA

Utrata zapewnionego stopnia ochrony w razie niezamontowania lub nieprawidtowe-
go zamontowania zaslepek gwintowanych na nieuzywanych ztgczach M12.

Uszkodzenie interfejsu sieci przemystowe;.

» Nieuzywane ztgcza M12 zabezpieczy¢ zaslepkami gwintowanymi.

* Czujniki/elementy wykonawcze podtgczaé do gniazd M12 lub zaciskow.
* W przypadku stosowania wyjs¢: 24 V podtaczy¢ do zaciskow V2124/GND2.
* Mozna podigczaé nastepujgce czujniki/elementy wykonawcze:

— 4 jednokanatowe czujniki i 2 jednokanatowe elementy wykonawcze

— lub 6 jednokanatowych czujnikéw

W przypadku stosowania dwukanatowych czujnikéw/elementéw wykonawczych
drugi kanat jest niepodtgczony.

24V 24V 24V
(V024) (V024) (V024)

24V 24V 24V
(V024 @ (V024) =/ (V024) =i /_\
DI5 —'
Z4 ﬁ
D”J\@L/GND DI3 GND DO1 \/GNDZ

3345381643

[11 W potgczeniu z rozdzielaczem obiektowym MFZ26J, MFZ28J i MFZ29J nie
mozna stosowac DIO.
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Podtaczanie PROFINET IO

Instalacja elektryczna
Podtgczanie PROFINET IO

Na ponizszym rysunku przedstawiono przytgcza magistrali PROFINET |O.

9007202600365067

[11 X11, przytgcze PROFINET IO, port 1
[2] X12, przytacze PROFINET IO, port 2

W ponizszej tabeli przedstawiono przyporzadkowanie stykéw przytgczy PROFINET 10

X111 X12.

Funkcja

Interfejs PROFINET 10

Typ potaczenia

M12, 4-pinowe, ztgcze zenskie, kodowanie D

Schemat przytacza

3 4

2@
3545032843

Przyporzadkowanie
Nr Nazwa Funkcja
1 TX+ Przewdd transmisyjny (+)
2 RX+ Przewod odbiorczy (+)
3 TX- Przewdd transmisyjny (-)
4 RX- Przewdd odbiorczy (-)
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Podtgczanie PROFINET IO

6.8.1 Wbudowany przetacznik Ethernet

jde

Auto Crossing

Autonegocjacja

Dzieki zintegrowanemu przetgcznikowi Ethernet mozna realizowac znane topologie li-
niowe z techniki sieci przemystowych. Oczywiscie mozliwe sg rowniez inne topologie
magistrali, takie jak gwiazda lub drzewo.

WSKAZOWKA

Liczba przetgcznikdw przemystowej sieci Ethernet potgczonych liniowo ma wptyw na
czas telegramu. Gdy telegram jest przekazywany przez urzgdzenia, czas telegramu
jest opdzniany przez funkcje Store & Forward przetagcznika Ethernet:

Oznacza to, ze im wieksza liczba urzadzen, przez kidére musi przejs¢ telegram, tym
dtuzszy jest czas telegramu.

* Przy dlugosci telegramu wynoszacej 64 bajty o ok. 10 ps (przy 100 Mb/s)
* Przy dlugosci telegramu wynoszacej 1500 bajty o ok. 130 us (przy 100 Mb/s)

Oba wyprowadzone na zewnatrz porty przetgcznika Ethernet majg funkcje Auto Cros-
sing. Oznacza to, ze do potgczenia z nastepnym urzgdzeniem sieci Ethernet mozna
uzy¢ zaréwno kabla krosowego (patch cord), jak i kabla skrosowanego (cross over).

Podczas nawigzywania potgczenia z nastepnym urzgdzeniem obydwa urzgdzenia
Ethernet negocjujg predkos¢ transmisji oraz tryb dupleksowy. Oba porty potgczone
przez Ethernet obstugujg funkcje autonegocjacji i pracujg z predkoscig transmisiji
100 Mb lub 10 Mb w trybie petnodupleksowym lub pétdupleksowym.
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Podtgczanie PROFINET IO

6.8.2 Prowadzenie przewodéw Ethernet

UWAGA

W przypadku wahan potencjatu ziemi, przez ekran podigczony obustronnie i pota-
czony z potencjatem ziemi (PE) moze ptyng¢ prad kompensacyjny. W takim przy-
padku nalezy zadba¢ o wystarczajgcg kompensacje potencjatu zgodnie z obowigzu-
jacymi przepisami krajowymi np. VDE w Niemczech.

Stosowac wylgcznie ekranowane przewody i elementy potgczeniowe spetniajgce row-
niez wymagania kategorii 5, klasy D wg IEC 11801 wydanie 2.0.

Opisane nizej dziatania umozliwiajg osiggniecie najlepszych wtasciwosci EMC:

+ Dokreca¢ recznie Sruby mocujgce wtyczki, moduty i przewody
wyréwnawcze potencjatow.

+ Stosowac wytgcznie wtyczki w obudowie metalowej lub metalizowane;.

*  Przewoddw sygnatowych i przewoddéw magistrali nie uktadac réwnolegle z przewo-
dami zasilajgcymi (przewody zasilajgce silnika), lecz w miare mozliwosci w osob-
nych kanatach kablowych.

* W Srodowisku przemystowym stosowaé metalowe uziemione wieszaki kablowe.

* Przewody sygnatowe i szyne wyroéwnania potencjatéw prowadzi¢ najkrotszg drogg
w niewielkiej odlegtosci od siebie.

* Unika¢ przedtuzania przewodoéw magistrali za pomocg ztgczy wtykowych.
*  Przewdd magistrali prowadzi¢ wzdtuz istniejgcej powierzchni masy.
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Instalacja elektryczna
Podtaczanie kabla hybrydowego

6.9 Podtaczanie kabla hybrydowego
6.9.1 Kabel hybrydowy miedzy rozdzielaczem obiektowym MFZ.3. lub MFZ.6. i MOVIMOT®

Na ponizszej ilustracji przedstawiono kabel hybrydowy do podtgczenia napedu
MOVIMOT®, numer katalogowy (01867253).

b

MFZ.3 MFZ.6

9007200401506827

W ponizszej tabeli przedstawiono oznakowanie zaciskow kabla hybrydowego
w skrzynce przytgczeniowej MOVIMOT®,

Przyporzadkowanie zaciskow

Zacisk MOVIMOT® Kolor zyty/oznaczenie kabla hybrydo-
wego

L1 Czarny/L1

L2 Czarny/L2

L3 Czarny/L3

24V Czerwony/24 V

L Biaty/0 V

RS+ Pomaranczowy/RS+

RS- Zielony/RS-

Zacisk PE Zielono-zoity + koniec ekranu

Uwaga na odblokowanie kierunku obrotow

Sprawdzi¢, czy wybrany kierunek obrotow jest dostepny.

ol—| | Oba kierunki obrotow sg do- |[ ] [L]-| |Naped jest zablokowany lub
Jl5| |stepne. =l 99| |zostanie zatrzymany.

A2

Dostepny jest tylko kierunek Dostepny jest tylko kierunek

IN oI n (i

2| Q9 |obrotéw w lewo. | 99 |obrotéw w prawo.
Warto$ci zadane dla kierun- Warto$ci zadane dla kierun-
ku w prawo prowadzg do za- ku w lewo prowadzg do za-
trzymania napedu. trzymania napedu.
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Instalacja elektryczna
Podtgczanie kabla hybrydowego

6.9.2 Kabel hybrydowy miedzy rozdzielaczem obiektowym MFZ.7. lub MFZ.8. i silnikami
tréjfazowymi

Na ponizszej ilustracji pokazano kabel hybrydowy do podtgczenia silnika trojfazowego,
numer katalogowy 01867423.

\

58] + O =

MFZ.7

9007200402006667

W ponizszej tabeli przedstawiono oznakowanie zaciskow kabla hybrydowego
w skrzynce zaciskowej silnika.

Przyporzadkowanie zaciskéw

Zacisk silnika Kolor zyty/oznaczenie kabla hybrydowego

U1 Czarny/U1

V1 Czarny/V1

w1 Czarny/W1

4a Czerwony/13

3a Biaty/14

5a Niebieski/15

1a Czarny/1

2a Czarny/2

Zacisk PE Zielono-zotty + koncoéwka ekranu (ekran we-
wnetrzny)

WSKAZOWKA

Ekran zewnetrzny kabla podtgczy¢ za pomocg metalowego dtawika kablowego EMC
do obudowy skrzynki zaciskowej silnika.

jde
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Podtaczanie kabla hybrydowego

6.9.3 Kabel hybrydowy miedzy rozdzielaczem obiektowym MFZ.9. i silnikami tréjfazowymi

Na ponizszej ilustracji pokazano kabel hybrydowy do podtgczenia silnika trojfazowego,
numer katalogowy 08184380.

A\

-|| \Wi + cellllechilee

MFZ.9

18205192331

W ponizszej tabeli przedstawiono oznakowanie zaciskow kabla hybrydowego
w skrzynce zaciskowe;j silnika i w rozdzielaczu obiektowym.

Przyporzadkowanie zaciskéw
Zacisk silnika | Kolor zyty/ Zacisk rozdzielacza obiektowego

‘cl)vir;aoczenie i e Pr_zy_lqcze Pr_zy_lqcze Pr_zy_iqcze

silnika 1 silnika 2 silnika 3

U1 Czarny/U1 X4 _1/4 X4 _2/4 X4 _3/4
V1 Czarny/V1 X4 _1/5 X4 _2/5 X4 _3/5
w1 Czarny/W1 X4 _1/6 X4 2/6 X4 _3/6
4a Czerwony/13 X4_11 X4_2/1 X4_3/1
3a Biaty/14 X4_1/2 X4_2/2 X4_3/2
5a Niebieski/15 X4_1/3 X4_2/3 X4_3/3
1a Czarny/1 X6 _1/3 X6 _2/3 X6_3/3
2a Czarny/2 X6_1/7 X6_2/7 X6_3/7
Zacisk PE Zielono-zotty " Q" QY

+ koncowka ekranu (ekran

wewnetrzny)

1) Przytacze PE w obudowie

WSKAZOWKA

Ekran zewnetrzny kabla podtgczy¢ za pomocg metalowego dtawika kablowego EMC
do obudowy skrzynki zaciskowej silnika.

jde
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6.10 Podiaczanie komputera PC/laptopa

Interfejsy sieci przemystowej sg wyposazone w ztgcze diagnostyczne (zigcze wtyko-
we RJ10) wykorzystywane do uruchamiania, parametryzacji i serwisowania.

Ztgcze diagnostyczne znajduje sie pod zaslepka gwintowang na interfejsie sieci prze-
mystowe;j.

Przed podigczeniem wtyczki do zlgcza diagnostycznego nalezy odkreci¢ zaslepke
gwintowana.

A OSTRZEZENIE!
Niebezpieczenstwo oparzenia ze wzgledu na gorgce powierzchnie napedu MOVIFIT®
(zwtaszcza radiatora).

Powazne obrazenia ciata.

« Nalezy zaczeka¢, az naped MOVIMOT® ostygnie w wystarczajgcym stopniu, wow-
czas mozna go dotkngg.

Potgczenie ztgcza diagnostycznego z komputerem PC/laptopem mozna zrealizowaé
za pomocg konwertera ztgcza USB11A ze zigczem USB, numer katalogowy
08248311.

USB11A ®®®
USB RJ10 %
i c 3
MF../MQ..
18014399704594315

Zakres dostawy:

+ Konwerter ztgcza USB11A

+ Kabel ze ztlgczem wtykowym RJ10
+ Kabel ztgcza USB (USB11A)

Podrecznik — Interfejsy PROFINET 10, rozdzielacze obiektowe = [ [



6 Instalacja elektryczna
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6.11  Sprawdzenie okablowania

WSKAZOWKA

W celu zapewnienia izolacji oraz skutecznosci srodkéw ochronnych po zakonczeniu
wszystkich prac zwigzanych z okablowaniem przy instalacji, montazem, przebudowa,
naprawg itp. nalezy wykonac¢ kontrole przewidziane w obowigzujgcych normach (np.
EN 60204-1 lub EN 61800-5).

jde

Aby uniknaé obrazen ciata ludzi i uszkodzenia instalacji na skutek nieprawidtowego
okablowania, przed pierwszym wigczeniem napiecia zasilajgcego nalezy sprawdzic¢
okablowanie w nastepujgcy sposob:

» Odtaczy¢ wszystkie interfejsy sieci przemystowej od modutu przytgczeniowego.

« Odtgczy¢ wszystkie falowniki MOVIMOT® od modutu przytaczeniowego (tylko
w przypadku MFZ.7, MFZ.8, MFZ.9).

+ Odtgczy¢ wszystkie ztgcza wtykowe wyjs¢ silnikowych (kable hybrydowe) od roz-
dzielacza obiektowego.

+ Sprawdzi¢ zaizolowanie okablowania zgodnie z obowigzujgcymi przepisami krajo-
wymi.

* Sprawdzi¢ uziemienie.
» Sprawdzi¢ izolacje miedzy przewodem zasilajgcym a przewodem 24 V DC.

+ Sprawdzi¢ izolacje miedzy przewodem zasilajgcym a przewodem komunikacyj-
nym.

» Sprawdzi¢ biegunowos¢ przewodu 24 V DC.

» Sprawdzi¢ biegunowos¢ przewodu komunikacyjnego.

» Sprawdzi¢ kolejno$¢ faz.

+ Zapewni¢ wyrdwnanie potencjatéw miedzy interfejsami sieci przemystowe;j.

6.11.1 Po sprawdzeniu okablowania
» Podtgczyc¢ i przykrecic wszystkie wyjscia silnikowe (kable hybrydowe).
» Podtaczy¢ i przykreci¢ wszystkie interfejsy sieci przemystowe;.

« Podtgczyé i przykrecié wszystkie falowniki MOVIMOT® (tylko w przypadku MFZ.7,
MFZ.8, MFZ.9).

+ Zamontowac wszystkie pokrywy skrzynki przytgczeniowej.
* Uszczelni¢ nieuzywane przytgcza wtykowe.
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Uruchamianie
Wskazéwki dotyczgce uruchamiania

Uruchamianie

Wskazéwki dotyczace uruchamiania

> B B P

A OSTRZEZENIE

Niebezpieczenstwo zmiazdzenia na skutek braku lub uszkodzenia pokryw ochron-
nych.

Smier¢ lub powazne obrazenia ciata.

* Pokrywy ochronne instalacji nalezy zamontowac zgodnie z przepisami, patrz in-
strukcja obstugi przekfadni.

» Nie wolno eksploatowa¢ urzadzen bez zamontowanych pokryw ochronnych.

A OSTRZEZENIE

Porazenie pragdem na skutek niecatkowitego roztadowania kondensatorow.
Smier¢ lub powazne obrazenia ciata.

» Odtaczy¢ napiecie od falownika. Po odigczeniu napiecia sieciowego odczekaé
przez minimum:

— 1 min

A OSTRZEZENIE

Niebezpieczenstwo oparzenia ze wzgledu na gorgce powierzchnie urzgdzenia
(zwtaszcza radiatora).

Ciezkie obrazenia ciata.

» Urzadzenia wolno dotyka¢ dopiero po jego wystarczajgcym ostygnieciu.

A OSTRZEZENIE

Btad dziatania urzgdzen na skutek zastosowania niewtasciwych ustawien.
Smier¢ lub powazne obrazenia ciata.
» Wykonanie instalacji powierzy¢ przeszkolonemu personelowi.

+ Stosowac tylko te ustawienia, ktére odpowiadajg danej funkgiji.
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UWAGA

Zagrozenie przez tuk elektryczny.
Uszkodzenie elementéw elektrycznych.

» Podczas pracy nie odtgczaé ani nie podtgczac¢ przewodow zasilajgcych (np. kabli
hybrydowych).

» Podczas pracy nie zdejmowac falownika MOVIMOT®.

WSKAZOWKA
i * Przed uruchomieniem zdjg¢ kapturek ochronny z diody stanu. Przed uruchomie-
niem nalezy zdjg¢ folie ochronne z tabliczek znamionowych.
* W przypadku stycznika sieciowego nalezy zachowa¢ minimalny czas wylgczenia
wynoszacy 2 s.
WSKAZOWKA
i * Przed =zdjeciem/zatozeniem interfejsu sieci przemystowej nalezy odtaczyc

napiecie zasilajgce 24 V DC!

* Przychodzaca i prowadzaca dalej magistrala PROFINET IO jest podtgczona do
uktadu elektronicznego modutu. W przypadku odtgczenia uktadu elektronicznego
modutu réwnoczesnie zostaje przerwane potgczenie z przewodem PROFINET 10.

» Nalezy tez przestrzega¢ wskazéwek podanych w podreczniku, w rozdziale "Wska-
zOwki uzupetniajgce dotyczgce uruchomienia rozdzielacza obiektowego".

711 Dodatkowe wskazéwki uzupetniajgce dotyczace uruchomienia rozdzielacza obiektowego
MFZ29

A OSTRZEZENIE

Porazenie pradem elektrycznym z powodu braku ostony.
Smier¢ lub powazne obrazenia ciata.

* W przypadku montazu na rozdzielaczu obiektowym MFZ29 tylko 1 lub 2 falowni-
kow MOVIMOT®, wszystkie wolne gniazda nalezy zabezpieczyé dotgczonymi
ostonami.

* Przed wigczeniem napiecia zasilajgcego nalezy sprawdzi¢, czy zadne gniazda
nie sg odstoniete.

A OSTRZEZENIE

Niekontrolowane odblokowanie przypadkowego napedu poprzez podtgczenie kilku
napedow MOVIMOT® do modutu przytgczeniowego MFZ.1. Jesli do modutu przyta-
czeniowego MFZ.1 jest podtgczony wiecej niz 1 naped MOVIMOT®, podczas pracy
moze doj$¢ do uruchomienia napedu, ktory nie jest odblokowany.

Smier¢ lub powazne obrazenia ciata.

» Sprawdzi¢, czy do modutu przytgczeniowego MFZ.1 jest podiaczony tylko
1 naped MOVIMOT®.

» Do sterowania kilkoma napedami stosowac rozdzielacz obiektowy MFZ29.
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A OSTRZEZENIE

Niekontrolowane odblokowanie przypadkowego napedu poprzez niewtasciwy inter-
fejs sieci przemystowej. Jesli na rozdzielaczu obiektowym MFZ29 jest zainstalowany
niedozwolony interfejs sieci przemystowej, podczas pracy moze dojs¢ do urucho-
mienia napedu, ktéry nie jest odblokowany.

Smier¢ lub powazne obrazenia ciata.

* Rozdzielacz obiektowy MFZ29 wolno uruchamia¢ wytgcznie wtedy, gdy na roz-
dzielaczu jest zainstalowany interfejs sieci przemystowej MFE52B lub MFE52G.

A OSTRZEZENIE

Niekontrolowane odblokowanie przypadkowego napedu poprzez instalacje niedo-
zwolonego pliku GSDML. Jesli na etapie projektowania zostanie zainstalowany nie-
dozwolony plik GSDML, podczas eksploatacji moze nastgpi¢ uruchomienie napedu,
ktory nie jest odblokowany.

Smieré lub powazne obrazenia ciata.

* W celu zaprojektowania rozdzielacza obiektowego MFZ29 zainstalowa¢ aktualny
plik GSDML GSDML-V2.25-SEW-MFE52A-jjjjmmtt—-hhmmss.xml.
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7.2 Adres TCP/IP i podsieci

7.21 Wprowadzenie
Ustawieh adresow protokotu IP dokonuje sie za pomocg nastepujgcych parametréw:
+ Adres MAC
* Adres IP
* Maska podsieci
* Bramka domysina

W celu prawidtowego ustawienia tych parametrow w niniejszym rozdziale objasniono
mechanizmy adresowania oraz podziaty sieci IP na podsieci.

7.2.2 Adres MAC

Podstawg do ustawiania adreséw jest adres MAC (Media Access Controller). Adres
MAC urzadzenia Ethernet to unikalna na skale $wiatowg warto$¢ 6-bajtowa (48 bitéw).
Urzadzenia Ethernet firmy SEW-EURODRIVE majg adres MAC 00-0F-69-xx-Xx-XX.
Uzywanie adresu MAC dla wigkszych sieci jest trudne. W zwigzku z tym stosuje sie
nadawane dowolnie adresy IP.

7.2.3 Adres IP

Adres IP jest warto$cig 32-bitowa, ktéra jednoznacznie identyfikuje urzgdzenie w sieci.
Adres IP tworzg 4 liczby dziesietne oddzielone od siebie kropka.
Przyktad: 192.168.10.4

Kazda liczba dziesietna oznacza jeden baijt (= 8 bitéw) adresu i mozna jg przedstawi¢
réwniez binarnie (patrz ponizsza tabela).

Baijt 1 Bajt 2 Bajt 3 Bajt 4
11000000 . 10101000 . |00001010 . |00000100
Adres IP sktada sie z adresu sieci oraz adresu urzgdzenia (patrz ponizsza tabela).
Adres sieci Adres urzadzenia

192.168.10 4

Od klasy sieci i maski podsieci zalezy, ktéra cze$¢ adresu IP oznacza sie¢, a ktéra
czes¢ identyfikuje urzadzenie.

Adresy urzadzeh sktadajgce sie z zer i jedynek (binarne) sg niedozwolone, poniewaz
0znaczajg adres samej sieci lub adres broadcast.
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7

7.2.4 Klasy sieci
Pierwszy bajt adresu IP okre$la klase sieci, a tym samym podziat na adres sieci i ad-
res urzadzenia.
Zakres warto- | Klasa sieci | Kompletny Znaczenie
sci adres sieci
Baijt 1 (przyktad)
0-127 A 10.1.22.3 10 = adres sieci
1.22.3 = adres urzgdzenia
128 — 191 B 172.16.52.4 172.16 = adres sieci
52.4 = adres urzgdzenia
192 — 223 C 192.168.10.4 192.168.10 = adres sieci
4 = adres urzgdzenia
Dla wielu sieci taki ogdélny podziat jest niewystarczajgcy. Stosujg one dodatkowo pre-
cyzyjnie ustawiang maske podsieci.
7.2.5 Maska podsieci

Maska podsieci pozwala na jeszcze dokfadniejszy podziat na klasy sieci. Maske pod-
sieci, podobnie jak adres IP, tworzg 4 liczby dziesietne oddzielone od siebie kropka.

Przyktad: 255.255.255.128

Kazda liczba dziesietna oznacza jeden bajt (= 8 bitéw) maski podsieci i mozna jg
przedstawi¢ réwniez w postaci binarnej (patrz ponizsza tabela).

Bajt 1
11111111

Bajt 2
11111111

Bajt 3
11111111

Bajt 4
10000000

Jesli zapisze sie adres IP i maske podsieci jedno pod drugim, wida¢ wyraznie, ze
w zapisie binarnym maski podsieci wszystkie jedynki okreslajg czes¢ adresu sieci,
a wszystkie zera oznaczajg adres urzgdzenia (patrz ponizsza tabela).

22870997/PL — 12/2016

Bajt 1 Baijt 2 Bajt 3 Baijt 4
Adres IP zapis 192 168. 10 129
dziesietny
zapis bi- | 11000000 10101000 00001010 10000001
narny
Maska podsieci zapis 255 255 255 128
dziesietny
zapis bi- |11111111 11111111 11111111 10000000
narny
Sie¢ klasy C o adresie 192.168.10. dzieli sie dalej przez maske podsieci

255.255.255.128. Powstajg 2 sieci o adresie 192.168.10.0 i 192.168.10.128.
Dozwolone adresy urzgdzen w obu sieciach to:

+ 192.168.10.1 — 192.168.10.126

* 192.168.10.129 — 192.168.10.254

Urzadzenia sieci poprzez logiczne zaokraglenie adresu IP i maski podsieci okre$laja,
czy partner komunikacji znajduje sie we wiasnej sieci czy w drugiej sieci. Jesli partner
komunikacji znajduje sie w drugiej sieci, nawigzywana jest komunikacja z bramkg do-
myslng w celu przestania danych.
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7.2.6 Bramka domysina

Komunikacja z bramkg domysing odbywa sie za pomocg adresu 32-bitowego. Adres
32-bitowy tworzg 4 liczby dziesietne oddzielone od siebie kropka.

Przyktad: 192.168.10.1

Bramka domysina tworzy potgczenie z innymi sieciami. W ten sposdéb urzgdzenie sie-
ci, ktére chce nawigzaé¢ komunikacje z innym urzgdzeniem, moze zaokragli¢ logicznie
adres IP z maskg podsieci i zdecydowaé, czy szukane urzgdzenie znajduje sie we
wiasnej sieci. W przeciwnym razie urzgdzenie nawigzuje komunikacje z bramkg do-
myslng (routerem), ktéra musi znajdowaé sie we wiasnej sieci. Bramka domysina
przesyta w takim przypadku pakiety danych.
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Ustawianie parametréw adresu IP

7.3 Ustawianie parametréw adresu IP

7.31 Pierwsze uruchomienie

W stanie fabrycznym interfejs sieci przemystowej MFE ma nastepujgce parametry ad-
resu IP:

Standardowy adres IP Maska podsieci
192.168.10.4 255.255.255.0

7.3.2 Zmiana parametréw adresu IP po pierwszym uruchomieniu

WSKAZOWKA

W urzgdzeniach Ethernet adres IP jest przydzielany przez system programowania
kontrolera 10. Ustawienie adresu IP za pomocg MOVITOOLS® MotionStudio nie jest
w tym przypadku konieczne.

jde

Dostep do parametréw adresu IP jest mozliwy poprzez zigcze sieci przemystowe;j
Ethernet lub ztgcze serwisowe.

Parametry adresu IP mozna zmieni¢ poprzez Ethernet w nastepujgcy sposob:
« za pomocg oprogramowania MOVITOOLS® MotionStudio,
» za pomocg programu Address Editor SEW.

Zmiana parametrow adresu IP nastepuje dopiero po wytgczeniu i ponownym wigcze-
niu napiecia zasilajgcego (wraz z 24 V DC).

7.3.3 Address Editor SEW

Address Editor SEW umozliwia dostep do ustawien IP interfejsu sieci przemystowej,
bez koniecznosci dostosowania do siebie ustawien sieci Ethernet komputera i interfej-
Su sieci przemystowej.

Address Editor w MOVITOOLS® MotionStudio stuzy do wyswietlania i zmiany usta-
wien IP wszystkich urzgdzen SEW EURODRIVE w lokalnej podsieci. Wiecej informacji
mozna znalez¢ w podreczniku dot. interfejsu sieci przemystowej > rozdziat "Obstuga
oprogramowania inzynieryjnego MOVITOOLS® MotionStudio" (— B 161).

+ W uzywanej aktualnie instalacji mozna sprawdzi¢ niezbedne ustawienia kompute-
ra. Umozliwia to dostep za pomocg niezbednych narzedzi do diagnostyki i progra-
mowania poprzez sie¢ Ethernet.

+ Podczas uruchamiania urzgdzenia mozna w ten sposob przypisa¢ ustawienia IP
interfejsu sieci przemystowej MFE bez zmiany potgczenh sieciowych lub ustawien
komputera.

W celu bezpiecznego przypisania urzgdzen wyswietlanych w programie Address Edi-
tor, na karcie pamieci interfejsu sieci przemystowej jest umieszczona naklejka z adre-
sem MAC urzgdzenia (do podtgczenia przez X11 i X12).
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7 Uruchamianie

7.4 Procedura uruchamiania

WSKAZOWKA

W rozdziale tym opisano przebieg uruchamiania MOVIMOT® MM..D w trybie Easy.
Informacje na temat uruchamiania MOVIMOT® MM..D w trybie Ekspert mozna zna-
lez¢ w instrukcji obstugi "MOVIMOT® MM..D".

jde

A OSTRZEZENIE

Porazenie prgdem na skutek niecatkowitego roztadowania kondensatorow.
Smieré lub powazne obrazenia ciata.

» Odtagczy¢ napiecie od falownika. Po odtgczeniu napiecia sieciowego odczekaé
przez minimum:

— 1 min

1. Zdemontowa¢ falowniki MOVIMOT?® i interfejs sieci przemystowej MFE.. z rozdzie-
lacza obiektowego.

2. Sprawdzi¢, czy falowniki MOVIMOT® i interfejs sieci przemystowej sg prawidtowo
zainstalowane.

3. A OSTRZEZENIE! Niekontrolowane odblokowanie przypadkowego napedu po-
przez niewtasciwy interfejs sieci przemystowej w rozdzielaczu obiektowym MFZ29.
Smier¢ lub powazne obrazenia ciata.

Sprawdzi¢, czy w rozdzielaczu obiektowym MFZ29 jest zainstalowany interfejs sie-
ci przemystowej MFE52B lub MFE52G.

4. A OSTRZEZENIE! Niekontrolowane odblokowanie przypadkowego napedu z po-
wodu ustawienia niewtasciwego adresu. Smieré lub powazne obrazenia ciata.
Ustawi¢ adresy RS485 na przetagcznikach DIP S1 wszystkich falownikow
MOVIMOT® (patrz instrukcja obstugi MOVIMOT®) zgodnie z ponizszymi ilustracja-
mi.

MFZ21, MFZ23, MFZ29
MFZ26, MFZ27, MFZ28

w_|

5 5

3 3

MOVIMOT® 1 MOVIMOT® 2 MOVIMOT® 3
adres RS485 =1 adres RS485 =2 adres RS485 =3

5. Odkreci¢ zaslepke gwintowang nad potencjometrem wartosci zadanej f1 we
wszystkich falownikach MOVIMOT®.
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6. Ustawi¢ maksymalng predko$¢ obrotowg za pomocg potencjometrow wartosci za-
danej f1 wszystkich falownikéw MOVIMOT®.

11007
Hz

27021598093635979
[11 Pozycja potencjometru

7. UWAGA! Utrata zapewnionego stopnia ochrony w razie niezamontowania lub nie-
prawidtowego zamontowania zaslepek gwintowanych na potencjometrze wartosci
zadanych f1 oraz na zigczu diagnostycznym X50. Uszkodzenie falownikéw
MOVIMOT®.

Wkreci¢ z powrotem wszystkie zaslepki gwintowane z uszczelka.

8. Ustawi¢ czestotliwo$¢ minimalng f;, za pomoca przetacznika f2 na wszystkich fa-
lownikach MOVIMOT®.

% Funkcja Ustawienie

Pozycja zablokowana 0|1 21 3|4 |5|6|78|9]10

= Czestotliwos¢ minimalna o5 7[10/12]15]20]25]30]35] 40
fun/HZ

9. Jesli czas rampy nie jest definiowany przez sie¢ przemystowg (2 PD), ustawi¢
czas rampy za pomocg przetgcznika t1 we wszystkich falownikach MOVIMOT®.

= Czas rampy odnosi sie do skoku wartosci zadanej o 1500 min™ (50 Hz).

Funkcja Ustawienie
Pozycja zablokowana 0| 1 2|1 3|4 |56 |7 |8]9]10
Czas rampy t1/s 01(02(03(05(0,7| 1|2 |3 |5 /|7]/]10

10. Sprawdzié, czy we wszystkich falownikach MOVIMOT® jest dostepny odpowiedni
kierunek obrotow.

W prawo/ W lewo/Stop |Znaczenie
Stop

Aktywowany | Aktywowany |« Oba kierunki obrotow sg dostepne.

2| |35

Aktywowany | Nieaktywowa- |+ Dostepny jest tylko kierunek obrotéw w prawo.

ny + Wartosci zadane dla obrotéw w lewo prowadzg
do zatrzymania napedu.

AvZ
L
U1

Podrecznik — Interfejsy PROFINET IO, rozdzielacze obiektowe 87



7 Uruchamianie

Procedura uruchamiania

W prawo/ W lewo/Stop |Znaczenie
Stop

Nieaktywowa- | Aktywowany Dostepny jest tylko kierunek obrotow w lewo.

ny +  Wartosci zadane dla obrotéw w prawo prowadzg
do zatrzymania napedu.

N ESN
< |25
Nieaktywowa- | Nieaktywowa- |+ Urzadzenie jest zablokowane lub naped zostanie
ny ny zatrzymany.
I ESIN
< |25

11. A OSTRZEZENIE! Niekontrolowane odblokowanie przypadkowego napedu z po-
wodu ustawienia niewtasciwego adresu. Smieré lub powazne obrazenia ciata.
Przetgczniki DIP S1/1 i S1/2 interfejsu PROFINET 10 MFE.. muszg by¢ ustawione
w zaleznosci od rozdzielacza obiektowego zgodnie z ponizszymi ilustracjami.

MFZ21, MFZ23, MFZ26, MFZ27, MFZ28 MFZ29
S1 S1
- S MFZ29 (OFF) ~[INS MFZz29 (ON)
~ DEF-IP (OFF) ~ DEF-IP (OFF)
<§  res. (OFF) < | res. (OFF)
IS ‘ res. (OFF) IS ‘ res. (OFF)

12. Umie$ci¢ na rozdzielaczu obiektowym wszystkie falowniki MOVIMOT®, interfejs
sieci przemystowej MFE.. oraz ostone (tylko w MFZ29) i dobrze je dokrecié.
Przestrzega¢ wskazdéwek dotyczgcych montazu falownikow MOVIMOT® w rozdzie-
laczu obiektowym MFZ29 (— B 39).
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13. A OSTRZEZENIE! Niekontrolowane odblokowanie przypadkowego napedu po-
przez zamiane falownikéw MOVIMOT® (tylko w MFZ29). Smieré lub powazne ob-
razenia ciata.

Zamontowac falowniki MOVIMOT® rozdzielacza obiektowego MFZ29 na podsta-
wie ustawionego adresu RS485, zgodnie z ponizszg ilustracja.

MOVIMOT® 1 MOVIMOT® 2 MOVIMOT® 3

) )

RS485 =1 RS485 =3

18403922443

14. A OSTRZEZENIE! Porazenie pradem elektrycznym z powodu braku ostony.
Smier¢ lub powazne obrazenia ciata.
W przypadku montazu na rozdzielaczu obiektowym tylko 1 lub 2 falownikéw
MOVIMOT®, wszystkie wolne gniazda nalezy zabezpieczy¢ dotgczonymi zaslepka-
mi. Zadne gniazda nie mogg pozostaé odstoniete.

15. Wigczy¢ napiecie zasilajgce 24 V DC interfejsu sieci przemystowej MFE.. i falowni-
kéw MOVIMOT®.

= Uruchomienie powiodto sie, jesli na interfejsie sieci przemystowej MFE.. swieci
sie zielona dioda "MS"

= i nie Swieci sie czerwona dioda "SYS-F".
16. Zaprojektowac interfejs sieci przemystowej MFE.. w sterowniku PROFINET |0O.

W potgczeniu z PROFINET IO w napedach nie ma potrzeby wprowadzania zadnych
dalszych ustawien. Cate projektowanie PROFINET IO odbywa sie za pomocg opro-
gramowania. Blizsze informacje na temat projektowania znajdujg sie w podreczniku >
rozdziat "Projektowanie PROFINET IO".

7
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7.5 Przywrécenie domysinej wartosci adresu IP

Aby ustawi¢ warto$¢ domys$ing adresu IP, nalezy wykonaé nastepujgce czynnosci:

1. Wylgczyé¢ napiecie zasilajgce 24 V.

2. Odkreci¢ interfejs Ethernet MFE od rozdzielacza obiektowego.

3. Ustawi¢ przetgcznik DIP S1/2 "DEF-IP" w interfejsie Ethernet na "ON".

S1

-8 MFz29 (OFF)
o[ DEF-IP (ON)
<\ res. (OFF)
- res. (OFF)

18867508875
= Nastgpi przy tym ustawienie nastepujgcych wartosci domysinych parametréow
adresu:
Adres IP: 192.168.10.4
Maska podsieci: 255.255.255.0
Bramka: 0.0.0.0

4. Zainstalowa¢ interfejs MFE z powrotem w rozdzielaczu obiektowym.

5. Wigczy¢ napiecie zasilajgce 24 V i odczekaé, az dioda "MS" zaswieci sie na zielo-
no.

6. Odkrecic¢ interfejs Ethernet MFE od rozdzielacza obiektowego.
UstawiC¢ przetgcznik DIP S1/2 "DEF-IP" w interfejsie Ethernet na "OFF".

S1

-Nl) "2 MFZz29 (OFF)
N | DEF-IP (OFF)
<N | res. (OFF)
> res. (OFF)

18867478027
= Spowoduje to przywrdcenie stanu fabrycznego adresu IP.
8. W razie potrzeby ustawi¢ na nowo adres IP.

9. Wiaczy¢ napiecie sieciowe rozdzielacza obiektowego.
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8 Projektowanie PROFINET IO

8.1 Wprowadzenie

PROFINET IO jako fizyczne medium transmisyjne przenosi klasyczng komunikacje
poprzez sie¢ przemystowg na poziom technologii Fast Ethernet. Obstugiwana jest za-
réwno komunikacja procesowa w czasie rzeczywistym, jak i otwarta komunikacja za
posrednictwem Ethernet TCP/IP lub UDP/IP.

Interfejs PROFINET 10 MFE spetnia wymagania "PROFINET Conformance Class B".

8.1.1 3 typy urzadzen
W obrebie PROFINET IO rozréznia sie 3 typy urzadzen:
+ Kontroler 10

Kontroler IO petni funkcje nadrzednego urzadzenia (master) w procesie cyklicznej
wymiany danych 10 z rozproszonymi urzgdzeniami obiektowymi. Z reguty jest zre-
alizowany jako ztgcze komunikacyjne sterownika. Mozna go poréwnac¢ do urza-
dzenia nadrzednego PROFIBUS-DP klasy 1. W systemie PROFINET 10 moze ist-
nie¢ kilka kontrolerow 10.

* Urzadzenie IO

Urzgdzeniem 10 nazywa sie wszystkie urzgdzenia obiektowe w sieci
PROFINET IO, ktére sg sterowane przez kontroler 10, np. wejscia/wyjscia, nape-
dy, wyspy zaworowe itd. Urzgdzenia I/O sg poréwnywalne z urzgdzeniami pod-
rzednymi (slave) w sieci PROFIBUS-DP. Interfejs PROFINET 10 MFE jest urzg-
dzeniem PROFINET IO.

* Supervisor IO

Supervisorami 10 okresla sie urzgdzenia do programowania/komputery z odpo-
wiednimi narzedziami programistycznymi/diagnostycznymi. Supervisor IO ma do-
step do danych procesowych i parametréw oraz informacji alarmowych i diagno-
stycznych.

8.1.2 Model komunikaciji

Model komunikacji PROFINET IO jest oparty na wieloletnich doswiadczeniach
z PROFIBUS DP-V1. Procedura dostepu master-slave zostata odtworzona w modelu
provider-consumer.

Do przesytania danych miedzy kontrolerem IO a urzadzeniami IO sg wykorzystywane
rézne kanaty komunikacji. Cykliczne dane 10 oraz sterowane zdarzeniami alarmy sg
przesytane przez kanat dziatajgcy w czasie rzeczywistym. Do parametryzacji, konfigu-
racji i informac;ji diagnostycznych stosowany jest standardowy kanat na bazie UDP/IP.
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8.1.3 Model urzadzen

Znany z sieci PROFIBUS DP sposdéb dziatania rozproszonego urzadzenia peryferyjne-
go zostat rozszerzony jako model urzadzen. Jest on oparty na mechanizmach slotéw
i podslotow, za pomocg ktérych mozna realizowa¢ modutowe urzgdzenia z gniazdami
na moduty i podmoduty. Moduly sg reprezentowane przez slot, a podmoduty przez
podslot. Mechanizmy te umozliwiajg réwniez logiczng modularyzacje np. dla systemu
napedowego (patrz ponizsza ilustracja).

Ethernet
Port

Physical |[O-Device

IP - Address Mame of Station

Device Access Point
{DAP)

Submodule: Device Submodule: PI - Data
Status Word 1

Actual Speed

Position

Subslot 1 Subslot 1

Submodule: PO - Data
Contral Word 1

Speed Setpoint

Ramg

Subslot 1

3548829835

Pojedyncza o$ napedowa jest przedstawiana w PROFINET 10 jako modut. W tym mo-
dule mogg by¢ podtgczone rézne podmoduty. Podmoduty definiujg ztgcze danych pro-
cesowych dla kontrolera 10 lub partnera komunikacji poprzecznej. Majg zatem jakosc¢
providera i consumera. Dla systeméw wieloosiowych, posiadajgcych wspdlny interfejs
PROFINET 10, model ten oferuje mozliwos¢ podtgczenia wielu modutéw w jednym
urzadzeniu |0. Kazdy modut reprezentuje wéwczas pojedynczg os. Gniazdo 0 (slot 0)
jest wykonane jako Device Access Point (DAP) i reprezentuje urzgdzenie 10.
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8.2 Projektowanie sterownika PROFINET IO

Ponizej opisano projektowanie napedéw z interfejsem PROFINET 10 MFE. Projekto-
wanie objasniono przyktadowo na podstawie oprogramowania projektowego
TIA-Portal V13 oraz SIMATIC CPU S7-1516F 3PN/DP.

8.21  Wspoéliny plik GSD(ML)

Do projektowania sterownika PROFINET 10, dla interfejsu PROFINET 10 MFE jest
dostepny plik GSD(ML). Plik ten wczytuje sie za pomocg oprogramowania projektowe-
go sterownika PROFINET 10O. Jest on nastepnie dostepny do projektowania napedéw
z interfejsem PROFINET 10 w sterowniku PROFINET 10. Szczegdtowy proces jest
opisany w podrecznikach dot. odpowiedniego oprogramowania projektowego.

8.2.2 Instalacja pliku GSDML

A OSTRZEZENIE

Niekontrolowane odblokowanie przypadkowego napedu poprzez instalacje niedo-
zwolonego pliku GSDML. Jesli na etapie projektowania zostanie zainstalowany nie-
dozwolony plik GSDML, podczas eksploatacji moze nastgpi¢ uruchomienie napedu,
ktory nie jest odblokowany.

Smieré lub powazne obrazenia ciata.

* W celu zaprojektowania rozdzielacza obiektowego MFZ29 nalezy zainstalowaé
aktualny plik GSDML GSDML-V2.25-SEW-MFE52A-7jjjjmmtt-hhmmss.xml
i wybraé pozycje "MFE V1.2 3MM".

Aktualng wersje pliku GSDML mozna pobra¢ roéwniez ze strony internetowej
(http://www.sew-eurodrive.com, sekcja "Oprogramowanie").

W celu zainstalowania pliku GSDML wykonac¢ nastepujgce czynno$ci:
1. Uruchomi¢ program SIMATIC-Manager.
2. Otworzy¢ zaktadke "Network view" (Widok sieci) w programie TIA-Portal.

3. W menu "Options" (Narzedzia) wybra¢ punkt menu "Manage general station de-
scription files" (Zarzgdzanie plikami opisu urzadzenia).

= Pojawi sie okno.

4. Klikngé przycisk [...] i wybrac¢ aktualny plik GSDML:
GSDML-V2.25-SEW-MFE52A-jjjjmmtt-hhmmss.xml.

= "yyyymmddd" oznacza date. "hhmmss" oznacza godzine.
Potwierdzi¢ wybor przyciskiem [Install] (Zainstaluj).

Przytacze PROFINET 10 do napedéw z interfejsem PROFINET IO MFE mozna
znalez¢é w katalogu sprzetu w punkcie "Dalsze urzadzenia obiektowe" >
"PROFINET IO" > "Drives" > "SEW" > "MFE".
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Zawarte tu pozycje majg nastepujgce cechy:

Pozycja Cechy
Do Do Wykrywa- MRP Funkcja
MFZ.1 - MFZ8 MFZ29 nie topolo-| 10 4ia Redun- |"Nadpisywanie
gn dancy Proto- |nazwy urzadze-
col) nia"
MFE V1.0 Tak Nie Tak Nie Nie
MFE V1.0 ALT"V Tak Nie Nie Nie Nie
MFE V1.1 Tak Nie Tak Tak Nie
MFE V1.2 3MM Tak Tak Tak Tak Tak

1) W celu zagwarantowania kompatybilnosci ze starszymi sterownikami

8.2.3 Tworzenie nhowego projektu
W celu utworzenia nowego projektu nalezy wykona¢ nastepujgce czynnosci:

1. Uruchomic¢ managera SIMATIC i utworzy¢ nowy projekt.
Wybra¢ typ swojego sterownika i doda¢ odpowiednie moduty. Przydatne sg przede
wszystkim nastepujgce moduty:

= Modut OB82: dzieki temu modutowi sterownik nie przechodzi w stan "STOP"
przy tzw. alarmach diagnostycznych.

= Modut OB86: modut sygnalizuje awarie rozproszonego urzgdzenia peryferyj-
nego.

= Modut OB122: modut jest wywotywany, gdy sterownik nie moze uzyskac¢ do-
stepu do danych rozproszonego urzgdzenia peryferyjnego. Sytuacja taka moze
wystgpi¢ np. wtedy, gdy naped z interfejsem PROFINET IO jest gotowy do
pracy szybciej, niz sterownik.

2. Otworzy¢ zaktadke "Network view" (Widok sieci) w programie TIA-Portal.

. Klikng¢ prawym przyciskiem myszy slot PROFINET 10 i w menu kontekstowym
dodac¢ system PROFINET IO.

4. Otworzy¢ zaktadke "Device view" (Widok urzadzenia) procesora.

Dokona¢ edycji adresu Ethernet punkcie menu "Ethernet adresses" (Adresy Ether-
net).
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8.24 Projektowanie sterownika PROFINET IO
Sterownik PROFINET IO projektuje sie w nastepujgcy sposoéb:
v Otworzy¢ zaktadke "Network view" (Widok sieci).
Przeciggng¢ myszg pozycje "MFE V1.2 3MM" na system PROFINET IO.

2. Klikng¢ prawym przyciskiem myszy System i w menu kontekstowym wybra¢ punkt
menu "Assign PROFINET device name" (Nadaj nazwe urzadzenia). Wprowadzi¢
nazwe stacji PROFINET I10.

= Nazwa ta musi zgadzac¢ sie pdzniej z nazwg urzadzenia PROFINET IO usta-
wiong w interfejsie PROFINET 10 MFE.

|§ Topology view Hﬁg'h Network view |m'f Device view |

IEY 4

1 10 system: PLC_1.PROFINET 10-System (100)

PLC_1 = SEW-MFE E
CPU 1516F-3 FN... MFE V1.2 300
FLC 1 =

& Metwork| 13

t2

Connections | Ml connection

PLC_1.PROFINET 10-Syste...

®<]

3 I oo [ 9

|g Properties ”‘_illnfo y”ﬂ Diagnostics |

J General ” 10 tags ” System constants || Texts
- I
Catalog information
+ PROFIMETinterface [X1]
General Name: |SEVEMFE J
Ethernet addresses

General

Author: |DEBOLCHR |

¥ Advanced options

Hardware identifier Comment: ~

Module parameters

Hardware identifier

Rack |IJ |

&
o

19209922955
3. Zaznaczy¢ symbol interfejsu PROFINET 10 MFE.
4. Otworzy¢ zaktadke "Device view" (Widok urzgdzenia).

5. Usuna¢ niepotrzebne pozycje slotéw.

‘E Topology view ||5Eh Network view ‘m’f Device view L

P 2/ (&)L S| ] Deviceoveniew |

W [Module Rack  Slot | address | Q address | Type Article no.
E v SEWMFE o o MFE V1.2 3MM 18242154
» Ethernetinterface ] 0x1 SEW-MFE
Leerplatz_ 1 o 1 Slot not used
| Slot not used_1 [} 2 Slot not used
- " Slot notused_2 1] 3 Slot not used
I Slotnotused_3 o 4 Slot not used
E % : MOVIMOT3PD_1 o 5 256..261 256..261 MOVIMOT 3FD
Slotnot used_4 ] 6 Slot not used
Slotnotused_5 o 7 Slot not used

(<]

‘ < | I \ IZ‘
19209925899

<[] 100% o

6. Klikng¢ jeden slot.
= Pojawi sie katalog sprzetu.
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7. Z wyswietlonego katalogu sprzetu wybra¢ konfiguracje danych procesowych po-
trzebng dla danej aplikacji (patrz ponizszy przykfad zastosowania).

Options
=
V|Chtmog
| | ] )
[+ Filter
v (il Head module
vh_[. Module

[l slot not used
v [ Slot2: MFE Status
v (il 5lot3: Digital Inputs
4 h_[. Slotd: Digital Qutputs
v (i 5lot57: Movimot

19209928843

= Nieuzywane sloty muszg byé zamkniete ostong gniazda modutéw aplikacyj-
nych.

8. Zapisac konfiguracje.

Rozszerzy¢é program o wymiane danych za pomocg interfejsow
PROFINET 10 MFE.

10. Zapisac¢ projekt i wczytac¢ go do sterownika PROFINET IO.

Musi zgasng¢ dioda "BUS-F" interfejsu PROFINET IO MFE. W przeciwnym razie
sprawdzi¢

» okablowanie sieci PROFINET,
+ diody "link/act.",
» projekt (zwtaszcza ustawiong nazwe urzgdzenia).
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8.3 Nadawanie nazwy urzadzenia PROFINET IO

W sieci PROFINET 1O adresy IP sg nadawane za pomoca DCP (Discovery and Confi-
guration Protocol). DCP wykorzystuje tzw. nazwy urzadzen.

Nazwa urzgdzenia zapewnia jednoznaczng identyfikacje urzgdzenia PROFINET IO
w sieci. Nazwa jest podawana sterownikowi PROFINET 10 podczas projektowania
urzadzenia i ustawiana w urzgdzeniu PROFINET IO réwniez za pomocg oprogramo-
wania projektowego.

Podczas uruchamiania kontroler 10 identyfikuje urzgdzenie na podstawie jego nazwy
i przesyla odpowiednie parametry adresu IP. Dzieki temu ustawienia bezposrednio
w urzgdzeniu podrzednym nie s3 juz konieczne.

Ponizszy przyktad z oprogramowaniem projektowym TIA-Portal przedstawia ogdlny
przebieg procesu.

v’ Sprawdzi¢, czy otwarta jest zaktadka "Network view" (Widok sieci) w programie
TIA-Portal.

1. Klikngé prawym przyciskiem myszy System I/O i w menu kontekstowym wybrac¢
punkt menu "Assign PROFINET device name" (Przypisz nazwe urzadzenia).

= Pojawi sie nastepujgce okno:

Assign PROFINET device name. %

Configured PROFINET device

PROFIMET device name: | plc_1.profinetschnittstelle_1 ‘v‘

Device type: | CPU 1516F-3 FNIDP |

Online access
Type of the PGIPC interface: ﬁ_PN\'IE |'|

S Intel(R) 82579LM Gigabit Network Connection [ @

PGIPC interface:

f? Device filter

g Only show devices ofthe same type

[] onlyshow devices with bad parameter settings

D Only show devices without names

Accessible devices in the network:

IP address MAC address Device PROFINET device name Status

[«] i =]
Update list | ‘ e

Online status information:

[«] n [2]

Close

19210163723
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2. Ustawi¢ ztacze PG/komputera, uzywane do dostepu online, i klikng¢ przycisk
[Update list] (Aktualizuj liste)

= W polu wyboru "PROFINET device name" (Nazwa urzgdzenia PROFINET)
mozna wybraé urzgdzenie, do ktérego ma by¢ przypisana nazwa w projekcie.

Assign PROFINET device name. [%

Configured PROFINET device
PROFINET device name: sew-mfe -
Device type: lc_1_profinet-schnittstelle_1

Online access
Type of the PGIPC interface: ﬁ_PNHE |‘|

PGIFC interface: R ASIX AXE8178 USB2.0 to Gigabit Ethernet Ad...| + | €[]

Device filter
[« Onlyshow devices of the same type
[ Only show devices with bad parameter settings
[] onlyshow devices without names
Accessible devices in the network:

IP address MAC address Device PROFINET device name Status
192.168.104 00-0F-69-17-6A-12  SEW-MFE pnetdevicename-00-.. /1. Device name is different

=

Flash LED

<] [ =]
| Update list | | =

Online status information:

@  search completed. 1 of 3 devices were found. lz‘
@
-
=] [ I[2]
19210191755

3. Wybra¢ odpowiednie urzadzenie.

= Nazwa stacji jest ustawiona fabrycznie jako nazwa domysina wraz z adresem
MAC, na przyktad "PnetDeviceName-00-0F-69-XX-XX-XX".

= Kilka urzadzen "SEW" mozna rozrézni¢ na podstawie wyswietlonych adreséw
MAC. Adres MAC jest naklejony na interfejsie PROFINET IO MFE. Przyciskiem
[Flash] (miganie) mozna zlokalizowa¢ wybrany interfejs PROFINET MFE, tzn.
dioda "BUS-F" wybranego interfejsu PROFINET 10 MFE miga wtedy na zielono
lub zielono/czerwono. W ten sposéb mozna sprawdzi¢ dokonany wybér w opro-
gramowaniu projektowym z zainstalowanym faktycznie interfejsem PROFINET.
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4. Klikng¢ przycisk [Assign name] (Przypisz nazwe).
= Pojawi sie nastepujgce okno:

Accessible devices in the network:

IP address MAC address Device FROFINET device name Status
192.168.104  00-OF-69-17-6A-12 SEW-MFE  pnetdevicename-00-.. ¥ Device name is different

[<] i [2]

Update list | | Assign name |

19210194187

= Jesli nazwa urzadzenia zostanie nadana prawidtowo, to za nazwg urzgdzenia
PROFINET pojawi sie haczyk, patrz ponizsza ilustracja.

Accessible devices in the network:

IP address MAC address Device PROFIMET device name Status

192.168.10.4 00-0F-69-17-6A-12 SEW-MFE sew-mfe 0 QK

[<] i [2]
Update list | | ASSign narme |

19210199051

5. Zamkna¢ okno "Assign PROFINET device name" (Nadaj nazwe urzgdzenia
PROFINET).
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8.4 Projektowanie interfejsu PROFINET IO MFE

Do projektowania z PROFINET IO stosuje sie model slotu. Kazdy slot ("gniazdo kart")
jest przypisany do zigcza komunikacyjnego MFE. Projektowanie wszystkich interfej-

sow PROFINET 10 odbywa sie wedtug tej samej zasady.

Na ponizszej ilustracji przedstawiono projektowanie interfejsu PROFINET 10 MFE:

Slot | Funkcja (DP-ID) Moduly wtykowe
1 Zarezerwowany "Slot nieuzywany"
2 "Stan MFE" "Slot nieuzywany"
"Stan MFE"
3 "Wejscia cyfrowe" "Slot nieuzywany"
"4/6 DI"
4 "Wyjscia cyfrowe" "Slot nieuzywany"
"2 DO"
5 "MOVIMOT® 1" "Slot nieuzywany"
"MOVIMOT® 2PD"
"MOVIMOT® 3PD"
6 "MOVIMOT® 2" "Slot nieuzywany"
(tylko przy rozdzielaczu obiektowym |"MOVIMOT® 2PD"
MFz29) "MOVIMOT® 3PD"
7 "MOVIMOT® 3" "Slot nieuzywany"
(tylko przy rozdzielaczu obiektowym |"MOVIMOT® 2PD"
MF229) "MOVIMOT® 3PD"
WSKAZOWKA

jde

MOVIMOT®.

Czas reakcji rozdzielacza obiektowego MFZ29 z 3 napedami MOVIMOT® jest znacz-
nie dluzszy, niz czas reakcji rozdzielacza obiektowego z tylko 1 napedem
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8.41 Przyktad zastosowania

Wymienione nizej wymagania aplikacji nalezy realizowaé za pomocg interfejsu
PROFINET IO MFE i rozdzielacza obiektowego MFZ29:
« 3 napedy MOVIMOT® s3 sterowane za pomocg 3 stow danych procesowych kaz-

dy, tzn. stowo sterujgce, predko$¢ obrotowa oraz czasy rampy przyspieszenia
i opdznienia sg zadawane cyklicznie przez nadrzedny sterownik.

* Do komunikacji z zewnetrznymi czujnikami i elementami wykonawczymi stosuje
sie 4 wejscia binarne i 2 wejscia/wyjscia binarne interfejsu PROFINET IO MFE.

» Program sterownika ma monitorowa¢ kanaty czujnikéw/elementéw wykonawczych.

22870997/PL — 12/2016

4DIi2DO W ponizszej tabeli przestawiono konfiguracje z 4 wejsciami i 2 wyjsciami.

Slot |Przyporzadkowanie Podtaczony modut

1 Zarezerwowany "Slot nieuzywany"

2 "Stan MFE" "Stan MFE_1"

3 "Wejscia cyfrowe" "4/6 DI_1"

4 "Wyijscia cyfrowe" "2 DO_1"

5 "MOVIMOT® 1" "MOVIMOT® 3PD_1"

6 "MOVIMOT® 2" "MOVIMOT® 3PD_2"

7 "MOVIMOT® 3" "MOVIMOT® 3PD_3"

6 DI W ponizszej tabeli przestawiono konfiguracje z 6 wej$ciami.

Slot | Przyporzadkowanie Podiagczony modut

1 Zarezerwowany "Slot nieuzywany"

2 "Stan MFE" "Stan MFE_1"

3 "Wejscia cyfrowe" "4/6 DI_1"

4 "Wyijscia cyfrowe" "Slot nieuzywany"

5 "MOVIMOT® 1" "MOVIMOT® 3PD 1"

6 "MOVIMOT® 2" "MOVIMOT® 3PD 2"

7 "MOVIMOT® 3" "MOVIMOT® 3PD_3"
Na ponizszej ilustracji pokazano, jakie dane procesowe sg przesylane przez
PROFINET 10. Jako dane wyjsciowe przesytanych jest 19 bajtow ze sterownika
PROFINET IO do interfejsu PROFINET 10 MFE, a jako dane wejsciowe 22 bajty do
sterownika PROFINET I10.

Bus 3 )| res. |2D0| PO1| Po2| P03 | PO1| PO2| PO3| PO1| POZ| PO3U|:> 3 -
Masm} (P status| 4ot | P | P2| P | pi| P2| Pis| Pl P2| Pis BCI'I
| 19210625131
WSKAZOWKA
i Informacje na temat danych procesowych napedu MOVIMOT®, wejs¢/wyj$¢ binar-

nych oraz informacji o stanie znajdujg sie w rozdziale "Profil urzagdzenia MOVILINK®".

Podrecznik — Interfejsy PROFINET IO, rozdzielacze obiektowe

101



Projektowanie PROFINET IO
Projektowanie interfejsu PROFINET IO MFE

Na ponizszej ilustracji przedstawiono przyktad projektowania w programie TIA-Portal.

|; Topology view ||ﬁg'h Network view ||—[|'f Device view | Options
gt [sEvenre [»] ) B Device overview 0
< ¥2 . Module Rack Slot | address | Q address | Type hd | S0y
@,js * SEWMFE 0 0 TR S l:l
& » Ethernetinterface ] 0xX1 SEWHMFE EFiIter
Leerplatz_1 ] 1 Slotnot used » h Head module
MFE Status_1 2 0.1 MFE Status = h Module
- 416 DI_1 o 46 DI Il 5ict not used
- i 2D0_1 g Slot2: MFE Status
. P o 2 tomorss
] MOVIMOT 3PD_2 > |7 Slot3: Digital Inputs
: womorsP0
Slotd: Digital Qutputs
~ [ Slot5-7: Movimat
Ll MOVIMOT 2PD
Il MmovimoT 3PD
] fom ] oo, (] >

19210935691
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8.5 Alarmy diagnostyczne PROFINET IO

8.5.1 Wiaczanie alarmoéw diagnostycznych

Interfejs PROFINET 10 MFE obstuguje alarmy diagnostyczne w przypadku btedu
urzadzenia. Alarmy diagnostyczne sg wytgczone fabrycznie.

Alarmy mozna wigczyé w programie TIA-Portal w nastepujgcy sposéb:

v Sprawdzi¢, czy otwarta jest zaktadka "Device view" (Widok urzadzenia).
Zaznaczy¢ jeden slot.
Otworzy¢ zaktadke "Properties" (Wiasciwosci) > "General" (Ogdlne).
Wybraé¢ punkt menu "Module parameters" (Parametry modutu).

Ao Db~

W polu wyboru "Enable diagnosis alarms" (Aktywacja alarméw diagnostycznych)
ustawi¢ alarmy na "On" (wt.).

|E Topology view ||5Eh Network view ||—[|'|‘ Device view |_
=11 7 7
d¢ [sEwnre [+] [ me 2| | Device overview
-~
< ¥ . Module Rack Slot | address | Q address | Type
@é E ¥ SEWMFE o o MFE V1.2 3MM
& » Ethernetinterface 0O 0x1 SEW-MFE
Leerplatz_1 ] 1 Slot not used
MFE Status_1 o 2 0.1 MFE Status
|
- 46 DI_1 o 3 416 DI
2D0_1 o 4 o 2D0
=) =
E ~ ! MOVIMOT3IFD_1 o 5 256..261 256..261 MOVIMOT3FD
‘ — MOVIMOT3PD_2 o 6 3.8 1.6 MOVIMOT 3FD
» MOVIMOTSPD_3 o 7 914 7.12 MOVIMOT 3FD
I fow _Fl——v—@ [ | »
Q.Properties ||"_i.|.lnfo y"ﬂ Diagnostics |
J General || 10 tags || System constants || Texts ‘
« General Modul .
- - ule parameters
Catalog information P
Inputs Alarm settings (slot)
Module parameters
1i0 addresses Enable diagnosis alarms: | Off -
Hardware identifier jott ____________|
On [
19210941067
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8.5.2 Diagnostyka btedu

Jesli w jednostce funkcyjnej podigczonego modutu wystgpi btad, interfejs sieci prze-
mystowej MFE przesyta do sterownika tzw. "wydarzenie przychodzace".

W programie TIA-Portal mozna znalez¢ btgd w nastepujgcy sposob:
v Otworzy¢ zaktadke "Network view" (Widok sieci).
1. Klikngé symbol "Potgcz online", aby przetaczy¢ sie na tryb komunikacji "Online".

2. Klikngé prawym przyciskiem myszy symbol modutu SEW-PROFINET i w menu
kontekstowym wybraé punkt menu "Online and diagnostic" (Online i diagnostyka).

= Pojawi sie nastepujgce okno:

 Diagnostics 1 . . n
Diagnostic status
General E
Status

» PROFINETinterface

» Functions Mot reachable

Differences were found between the loaded configuration and the offline
project.

Online article number: ?

Offline article number: 18242154

Standard diagnostics

19211141003
3. Wybra¢ punkt menu "Diagnostic status" (Stan diagnostyki).
= Okno po prawej stronie pokazuje aktualny stan diagnostyki.

WSKAZOWKA

Opisana procedura pozwala na okreslenie stanu diagnostyki catego modutu lub po-
szczegoblnych slotéw komunikacyjnych.

jde

104  Podrecznik - Interfejsy PROFINET 10, rozdzielacze obiektowe

22870997/PL — 12/2016



22870997/PL — 12/2016

8.6
8.6.1

Projektowanie PROFINET IO
Diagnostyka btedéw przy eksploatacji w sieci PROFINET

Diagnostyka btedéw przy eksploatacji w sieci PROFINET
Przebieg diagnostyki przy eksploatacji w sieci PROFINET

Za pomocg ponizszego schematu diagnostyki przedstawiono procedure analizy bte-
dow, jesli interfejs sieci przemystowej MFE nie pracuje w sieci PROFINET 10.

Postepowacé zgodnie z ponizszym schematem.

Sytuacja wyjsciowa:

* Interfejs sieci przemystowej MFE jest podtaczony fizycznie do sieci
PROFINET IO.

+ Interfejs sieci przemystowej MFE jest zaprojektowany w sterowniku 10 i komuni-
kacja w sieci jest aktywna.

l
Wiyki magistrali PROFINET podtgczone do X11 i X127 Nie — | [A]
Tak
!
Stan diody "BUS-F" Wyt — [B]
Zobha Czerwona
l !
[C] [D]
! !
Sprawdzi¢ zaprojektowang, ustawiong nazwe PROFINET.
!
Nazwa PROFINET identyczna? Nie — [E]
Tak
!

Mozliwe jest, ze zaprojektowano niewtasciwy typ urzgdzenia lub zdefiniowano nie-
prawidtowg konfiguracje. Wykona¢ nastepujgce czynnosci:

1. Usungé¢ projekt interfejsu sieci przemystowej MFE z sieci PROFINET.

2. Wykona¢ nowy projekt interfejsu sieci przemystowej MFE poprzez wybér odpo-
wiedniej nazwy urzgdzenia, np. "MFE V1.0" (z wykrywaniem topologii) lub "MFE
V1.0 alt" (bez wykrywania topologii).

3. Przydzieli¢ zakresy adresow dla systemu sterowania.

4. Weczyta¢ projekt do sterownika PROFINET IO i uruchomié ponownie komunikacje
na magistrali.

[A] | Sprawdzi¢ okablowanie magistrali.

[B] | Interfejs sieci przemystowej MFE jest potgczony z siecig PROFINET I10.

[C] |Interfejs sieci przemystowej MFE nie jest jeszcze zaprojektowany lub jest za-
projektowany nieprawidtowo. Sprawdzi¢ projekt, zwtaszcza nazwe urzgdzenia
i adres IP.

|

[D] |Interfejs sieci przemystowej MFE sygnalizuje, ze sterownik PROFINET 10 nie
nawigzat jeszcze potgczenia komunikacyjnego.
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Sterownik PROFINET 1O jest wylgczony lub nie jest jeszcze uruchomiony.

[E] | Dopasowac¢ nazwe PROFINET.

8.6.2 Limit czasu sieci przemystowej

A OSTRZEZENIE

Niebezpieczenstwo zmiazdzenia na skutek samoczynnego uruchomienia napedu.
Smier¢ lub powazne obrazenia ciata.

+ Btad "Limit czasu sieci przemystowej" resetuje sie samoczynnie. Po ponownym
uruchomieniu komunikacji w sieci przemystowej napedy natychmiast otrzymajg
od sterownika aktualne, wyjsciowe dane procesowe.

» Jesli, w przypadku podigczonej do napedu maszyny, jest to niedopuszczalne ze
wzgledéw bezpieczenstwa, przed usunieciem zaktécenia nalezy najpierw odtg-
czy¢ urzgdzenie od sieci.

Odtaczenie systemu nadrzednego sieci przemystowej lub przerwanie przewodu sieci
przemystowej powoduje w przypadku interfejsu sieci przemystowej MFE btgd zwigza-
ny z przekroczeniem czasu sieci przemystowej. Dioda "BUS-F" sygnalizuje, ze nie sg
odbierane nowe dane uzytkowe. Napedy MOVIMOT® wykonujg szybkie zatrzymanie.
Nastepuje zatrzymanie wszystkich napedoéw podigczonych do interfejsu sieci przemy-
stowej MFE. Ponadto wyjscia binarne sg ustawiane w stan "0".

8.7 Konfiguracja PROFINET IO z wykrywaniem topologii

8.71 Wprowadzenie

Funkcja wykrywania topologii PROFINET 10 umozliwia projektowanie i kontrolowanie
w sterowniku PROFINET 10 urzgdzen PROFINET IO oraz struktury sieci.

Punktem wyjsciowym do projektowania jest tzw. "Physical Device (PDEV)". PDEV to
model interfejsu Ethernet, ktéry pojawia sie w projekcie w slocie 0 z podslotem "Ether-
net Interface" i podslotem dla kazdego portu Ethernet.

Uwidocznione w ten sposob porty Ethernet mozna potgczy¢ za pomocg narzedzia do
projektowania. Powstaje obraz wymaganego okablowania Ethernet systemu. Obraz
ten zapisuje sie w sterowniku PROFINET 10.

W celu wykrywania rzeczywistej topologii, urzadzenia PROFINET 10 muszg obstugi-
wac tzw. protokdt LLDP. Za posrednictwem LLDP urzgdzenia PROFINET IO wymie-
niajg informacje z sgsiednimi urzgdzeniami PROFINET 10. Za pos$rednictwem LLDP
kazde urzadzenie PROFINET IO przesyfa cyklicznie informacje na temat wtasnej na-
zwy PROFINET IO oraz wtasnego numeru portu. Sgsiednie urzgdzenie odbiera i zapi-
suje te informacje. Sterownik PROFINET IO ma mozliwos¢ odczytu zapisanych infor-
macji z urzgdzen PROFINET 10 i okreslenia w ten sposéb rzeczywistej topologii urza-
dzenia.

Poprzez poréwnanie zaprojektowanej i rzeczywistej topologii mozna wykry¢ brakujgce
lub okablowane nieprawidtowo urzadzenia PROFINET 10 i zlokalizowac¢ je w syste-
mie.

Poza okablowaniem mozna okresli¢ réwniez wiasciwosci transmisji portéw. Mozna na
przyktad przestawi¢ port na state z "Autonegocjacji" na "100 Mb peten dupleks". Usta-
wienia sg monitorowane.
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SNMP jako protokot do diagnostyki sieci uzupetnia funkcje wykrywania topologii
o standardowe mechanizmy diagnostyczne ze swiata IT.
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8.7.2 Tworzenie projektu PROFINET IO i uruchamianie edytora topologii

Projekt topologii PROFINET 10 mozna wykonaé za pomocg edytora topologii w pro-
gramie TIA-Portal. W programie TIA-Portal sg dostepne rézne mozliwosci projektowa-
nia.
Ponizszy przyktad przedstawia tylko jedng procedure.

v Otworzy¢ zaktadke "Network view" (Widok sieci).

1. W typowy sposob doda¢ urzadzenia PROFINET IO z katalogu sprzetu do sieci
PROFINET IO.

= Wszystkie nowe procesory SIEMENS obstugujg funkcje wykrywania topologii.
Funkcje te trzeba jednak aktywowac jeszcze w zaktadce "Device view" (Widok
urzadzenia) > "Properties" (Wilasciwosci) > "General" (Ogoélne) w przedstawio-
ny ponizej sposob.

|§.Properties ||"_i,'.ll'|fo i) ﬂDiagnostics |

J General || 10 tags || System constants || Texts |
» General Tl ]
¥ Failcafe = | * Interface options

w PROFINET interface [¥1]

General [ call the user pragram if communication errars accur
R SEIEERS [ support device replacement without exchangeable medium
Ethernet addresses

T hronimti D Permit overwriting of device names of all assigned 10 devices
ime synchronizmtion

Operating made [ Use IEC V2.2 LLDF mode
~ Advanced options Send keepalives for
Interface options connections 30 <

Media redundancy
} Real time settings
» Port [x1 F1R]
» Port [%1 F2 R]

Web serveraccess

T T o

Hardware identifier
19211500939

= W katalogu sprzetu dla kazdego modutu SEW bedzie widocznych kilka pozycji
oznaczonych wersjg. Jesli pozycja jest oznaczona dopiskiem "ALT", funkcja

wykrywania topologii nie jest obstugiwana. Dodatkowe informacje znajdujg sie
w tekstach opisu poszczegdlnych pozyciji.

w | Information

Device:
-
L]

q.x

MFE V1.2 3MM

Article no: 18242154 |

Version: | (G5DMLAZ 25-5EW-MA = |

Description:

Decentralized Drive System MOVIMOT
with PROFINETIOQ incl. topology
recagnition and MRP media redundancy
for 3 MOVIMOT

19211939083
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. Otworzy¢ zaktadke "Topology overview" (Widok topologii).

= Pojawi sie ukfad portow.

Kontynuowa¢ dziatanie zgodnie z opisem podanym w rozdziale "Okres$lanie topo-
logii".
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8.7.3 Okreslanie topologii i rozpoznawanie zaktécen potaczenia

Wykrywanie topologii za pomoca edytora topologii

Celem wykrywania topologii jest poréwnanie aktualnej topologii (topologia online) z to-
pologiag zaprojektowang (topologia offline). Jesli poréwnanie wykaze réznice, Swiadczy
to o zakidceniach potaczenia w sieci PROFINET.

Ponizej znajdujg sie wiadomosci ogdlne dotyczace okreslania topologii urzgdzeh
PROFINET IO za pomoca edytora topologii oraz rozpoznawania zaktécen potgczenia
portow.

Szczegodtowa instrukcja i wazne informacje dodatkowe (na przyktad na temat ozna-
czenia kolorystycznego wynikdw pordwnania) znajdujg sie w pomocy online. Aby wy-
Swietli¢ pomoc online, nalezy po otwarciu edytora topologii nacisng¢ przycisk [Help]
(Pomoc).

Okreslanie topologii

Aby okresli¢ topologie urzadzen w sieci PROFINET 10, nalezy wykona¢ nastepujgce
czynnosci:

1. Otworzy¢ zaktadke "Topology overview" (Widok topologii).

Qe =H Topology overview
& Portinterconnection| - 82 Compare offlinelonline 3 %
¢ Device ! port slot Partner station Partner device Partner interface | Partner port Cable data
PLC1 SEW-MEE ~ S571500/(ET200MF station_1
CPU 1516F-3 Fll... MFE V1.2 3MM = ~ e U
- L * PROFINET=schnittstelle_1 1 X1
= Fori_1 1X1P1 Any partner
- Port_2 1X1pP2 Any partner
" ~ PROFINETschnittstelle_2 1 X2
= Fori_1 1X2P1 Any partner
¥ GSD-Geraet_1
> SEWMFE o
¥ EthernetInterface 0x1
Port 1 -RI45 (X11) ox1P Any partner
Port 2 - RI45 (X12) 0X1P2 Any partner
<[] 100% ] —%— &« m B

19212012683
2. Klikng¢ przycisk [Compare offline/online] (Poréwnaj offline/online).
= Zostanie wczytana aktualna topologia.

= Lista po prawej stronie zawiera urzgdzenia dostepne w sieci. Kolumna "Partner
device" (Urzadzenie partnerskie) zawiera urzgdzenia podtgczone do danego
portu.
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3. Aby przejg¢ przypisane elementy, w kolumnie "Action" (Dziatanie) wybra¢ ustawie-
nie "Apply" (Zastosuj).

Topology overview

; Port interconnection | 8 Cornpare offlinelonline 2 R
t{ Device | port slot Partner station Partner device Partner interface | Partner port Status Action @ Devicelport |® Partner devi.. | @ Partner port
~ S71500/ET200MP station_1 [ ]
* PLCT 1 2
¥ plc_1.profinetschnittste... 1.X1 @ ple_1.profinets...
Port_1 1X1P1 Ay partner Mo action Port1 ltbru75496 Port 1
Port_2 1 X1 P2 GSD-Geraet_1 SEWMFE EthernetInterfa... Port 1-RJM45 (X_.. e Mo action Port2 sew-mfe Port 1
¥ plc_1.profinetschnittste . 142 @ Mot assigned
Port_1 1X%2P1 Any partner e
¥ GSD-Geraet_1 e}
~ SEW-MFE 0 [ ]
¥ sew-mfe (Ethernet Interf.. 0.1 e} sew-mfe
Port 1 -RM5 (X11) 0X1P1 S71500(ET200.. PFLC_1 PROFINET-schni... Fort_2 B (e No acti » | Port 1 B plc_1.profinets... Port2
® o

Port 2 - RM5 (X12) 0x1P2 Ay partner No action

19212017291

4. Klikna¢ przycisk [ ™ ].

Powtarza¢ operacje do momentu, az wszystkie porty na liscie w kolumnie "Sta-
tus" (Status) bedg zaznaczone na zielono.

J Topology overview |

; Part interconnection EE Compare offlinelonline s LA
'ﬁ' Device | port Slot Partner station Fartner device Partner interface | Partner port Status Action
b S71500/ET200MF station_1 [+ ]
¥ GSD-Geraet_1 [+ ]
* SEW-MFE 0 [+ ]
* sewmfe (Ethernet Interf.. 01 s
Port 1-RI45 (X11) 0X1P1 S71500/ET200... PLC_1 PROFINET=chni... Port_2 |Z| ) Mo action E
Port 2 - RIS (X12) 0 X1 P2 Any partner s

19212101003
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Rozpoznawanie zaktécen potaczenia

Zaktécenia potgczen mozna rozpozna¢ w zaktadce "Topology overview" (Widok topo-
logii).

Nalezy wykona¢ nastepujgce czynnosci:

1. Otworzy¢ zaktadke "Topology overview" (Widok topologii).

2. Klikng¢ przycisk [Compare offline/online] (Poréwnaj offline/online).

[l IOR: = Topology overview
E ; Port interconnection | &8 Compare offlinelonline o LS
= ¥¢ Device | port Slot Partner station Partner device Partner interface | Partner port
_ |z » 571500/ET200MP station_1
PLC_1 SEW-MFE =
CPU 1516F-3 PN... MFE V1.2 31M =) T EEREnELl
o £ ~ SEVHMFE ]
* sew-mfe (Ethernet Interf. 0.X1
Port 1 -RJ45 (X11) 0X1P1 S71500/ET200.. PLC_1 PROFINET-schni_.. Port_2
Port 2 - RJ45 (X12) 0X1P2 Any partner
19212110347

= Jesli topologia jest juz zaprojektowana, pojawi sie wskazéwka o wystepujgcej
réznicy miedzy trybem online a trybem offline.

J Topology overview |

; Port interconnection EE Compare offlinelonline s L

¥ Device i port Slot Partner-Stati.. | Partner device Partner interface. | Partnerport | Status
* S71500/ET200MF station_1 @

- PLC_1 1 @

~* plc_1.profinetschnittstelle_1 (PROFI. 141 e ]

Port_1 1X1P1 Any partner @@

Port_2 1X1P2 GSD-Geraet_1 SEW-MFE EthernetInterfa.. Port1-RI. {0

* plc_1.profinet=schnittstelle_2 (PROFI... 12 e ]

Fort_1 1X2P1 Anypartner

* G5D-Geraet_1 e ]

- SEWHMFE 0 @

* sew-mfe (Ethernet Interface) 0x1 e ]

Port 1-RM45 (X11) 0X1P1 S7T1S00/ETZ.. PLC_1 PROFIMET Interfa. Port_2 O

Port 2 - RM5 (X12) 0X1P2 Anypartner @

19212114315

= Po przejsciu do trybu online zaktécenia zostang odpowiednio wyswietlone
w postaci "czerwonych" linii.

-

2 o]
PLC_1 SEW-MFE
CFU 1516F-3 PM...

MFE V1.2 3MM =]

19212117259

WSKAZOWKA

W przypadku uzywania przetgcznika nalezy wiaczyé go do sieci jako urzadzenie
PROFINET.

jde
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8.7.4 Zmiana wilasciwosci portow

Oba porty Ethernet potgczenia PROFINET IO sg ustawione fabrycznie na "Ustawienie
automatyczne". Przy takim ustawieniu fabrycznym nalezy przestrzega¢ nastepujacych
wskazowek:

* Przy tym ustawieniu fabrycznym funkcja autonegocjacji i autocrossover sg aktyw-
ne.

* Predkos$¢ transmisji i tryb dupleksu sg konfigurowane automatycznie.
» Sagsiedni port musi by¢ réwniez ustawiony na "Ustawienie automatyczne".
* Mozna uzy¢ kabla krosowego (patch cord) lub kabla skrosowanego (cross over).

Port mozna ustawi¢ na state na "TP 100 mbps full duplex” (100 Mb/s peten dupleks).
Przy takim ustawieniu nalezy przestrzega¢ nastepujgcych wskazéwek:

+ W taki sam sposob trzeba ustawic¢ réwniez port sgsiedniego urzgdzenia, poniewaz
w przeciwnym razie port ten bedzie pracowat z predkoscig 100 Mb/s pétdupleks.

* Przy nieaktywnej funkcji Autocrossover trzeba uzy¢ kabla skrosowanego.

Aby ustawi¢ port na state na "TP 100 mbps full duplex" (100 Mb/s peten dupleks),
nalezy wykona¢ nastepujgce czynno$ci:

1. Otworzy¢ zaktadke "Device view" (Widok urzgdzenia) danego urzadzenia.
2. Wybra¢ interfejs Ethernet.
3. Otworzy¢ zaktadke "Properties" (Wtasciwosci) > "General" (Ogoine).

J General || 10 tags || System constants || Texts |
b General | » » Portoptions
~ PROFINETinterface [X1] Activate
General
Ethernet addresses P T
w Advanced options
Interface options )
Media redundancy CEIEE e
» Real time settings _ _
Transmission rate [ duplex | Automatic v

~ R TF 100 Mbps full duplex
Genersl T —
Partinterconnection W
Port options
Hardware identifier

» Port 2 -RI45 (X12) [X1 P2 R]

Hardware identifier

» » Hardware identifier

Hardware identifier

Module parameters

Hardware identifier Hardware identifier: [260 |

19271916811

4. Sprawdzi¢, czy pole wyboru "Transmission rate/duplex" (Predkos¢ transmisji/du-
pleks) jest ustawione na "Automatic" (Automatycznie).

= To pole wyboru mozna ustawic niezaleznie dla kazdego portu.
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8.7.5 Diagnostyka topologii

Btedy topologii sg sygnalizowane w postaci alarméw diagnostycznych przesytanych
do sterownika PROFINET 10.
W zaktadce "Network view" (Widok sieci) widoczne sg btedy potgczenia w postaci
czerwonego krzyzyka [1].

[1‘]

4 G

PLC_1 SEW-MFE
CPU 1516F-3 FN... MFE V1.2 3MM
PLC 1 s

PLC_1._PROFIMET IO-5yste_ .

19272451595
Mozliwe przyczyny btedéw to np.:
* zamiana portéw Ethernet,
+ ustawienie nieprawidtowych wtasciwosci portu,
* nieosiggalne urzadzenia.

Aby wyswietli¢ szczegdtowe informacje na temat btedu, nalezy wykona¢ nastepujgce
czynno$ci:

1. Wybraé urzgdzenie lub odpowiedni port.

2. Klikng¢ prawym przyciskiem myszy i w menu kontekstowym wybra¢ punkt "Module
status" (Stan modutu).

= Pojawi sie okno.
3. Otworzy¢ zaktadke "Communication diagnostics" (Diagnostyka komunikaciji).
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9 Parametryzacja za pomocg zestawu danych PROFIdrive 47

9.1 Informacje ogélne o zestawach danych PROFINET

PROFINET oferuje acykliczne ustugi "Odczyt zestawu danych (Read Record)" oraz
"Zapis zestawu danych (Write Record)", ktére stuzg do przesytania danych parame-
trow miedzy sterownikiem PROFINET (master) a urzgdzeniem PROFINET (slave).
Wymiana danych odbywa sie poprzez UDP (User Datagram Protocol) z nizszym prio-
rytetem, niz wymiana danych procesowych.

PROFINET

L—EI:I:I]

LI LT

Read / Write Record

SEW
PROFINET
Device

9007200916805643

Dane uzytkowe, przesylane za pomocg acyklicznej ustugi PROFINET, sg potaczone
w jeden zestaw danych. Kazdy zestaw danych jest adresowany jednoznacznie przez
nastepujgce cechy:

 API

*  Numer slotu

*  Numer podslotu
* Indeks

Do wymiany parametréw z urzgdzeniami PROFINET firmy SEW-EURODRIVE uzywa-
na jest struktura zestawu danych 47. Struktura zestawu danych 47 jest zdefiniowana
w profilu PROFIdrive "Technika napedowa organizacji uzytkownikow PROFIBUS" od
wersji V4.0 jako kanat parametrow PROFINET dla napedéw. Przez ten kanat parame-
trow udostepniane sg rézne metody dostepu do danych parametrowych urzgdzenia
PROFINET firmy SEW-EURODRIVE.
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Wiasciwosci urzadzen PROFINET firmy SEW-EURODRIVE

9.2 Wiasciwosci urzadzen PROFINET firmy SEW-EURODRIVE

Wszystkie urzadzenia PROFINET firmy SEW-EURODRIVE, ktére obstugujg acyklicz-
ne ustugi Read Record i Write Record, majg identyczne wladciwosci komunikacyjne.
Urzadzeniami steruje sterownik PROFINET za pomocg cyklicznych danych proceso-
wych. Moze on (z reguly jest to sterownik PLC) uzyska¢ dodatkowo - przez Read Re-
cord i Write Record - dostep do urzadzenia PROFINET firmy SEW-EURODRIVE
w celu parametryzaciji.

PROFINET

Controller /—\

Read / Write Record

R

PD \
Cyclic IN/Out b
[}
= :%
5]
©
5 5
g T
] e
o®
TS
c
=
%)
Process Data Parameter Buffer
Drive System

1701495179
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9.3

Parametryzacja za pomoca zestawu danych PROFIdrive 47
Struktura kanatu parametrow PROFINET

Struktura kanatu parametrow PROFINET

Napedy parametryzuje sie za pomocag zestawu parametrow 47 wedtug modelu pod-
stawowego PROFIdrive Parameter Access dla wersji profilu 4.0. Poprzez pozycje Re-
quest-ID (ID zadania) rozréznia sie dostep do parametréw wedtug profilu PROFIdrive
i ustugi SEW-MOVILINK®. W ponizszej tabeli przedstawiono mozliwe kodowanie po-
szczegblnych elementéw. Struktura zestawéw danych dla dostepu PROFIdrive
i MOVILINK® jest identyczna.

PROFIdrive
READ /WRITE [r-ysuey s SEW MOVILINK®
Record DS47

9007200917532939
Obstugiwane sg nastepujgce ustugi MOVILINK®:

» 8-bajtowy kanat parametrow MOVILINK® ze wszystkimi ustugami obstugiwanymi
przez urzgdzenie SEW, takimi jak:

— parametry READ,

— parametry WRITE,

— parametry WRITE volatile (ulotne)

— itd.
Obstugiwane sg nastepujgce ustugi PROFIdrive:
» odczyt (Request Parameter) poszczegdlnych parametréw typu podwdjne stowo,
+ zapis (Change Parameter) poszczegodlnych parametrow typu podwaojne stowo.

Pole Typ da- Wartosci
nych

Request Refe- | Unsigned8 |0x00 zarezerwowane

rence 0x01 — OXFF

Request ID Unsigned8 |0x40 SEW-MOVILINK®-Service
0x41 SEW Data Transport

Response ID |Unsigned8 |Response (+):

0x00 zarezerwowane

0x40 SEW- MOVILINK © -Service (+)
0x41 SEW Data Transport

Response (-):

0xC0 SEW- MOVILINK ® -Service (-)
0x41 SEW Data Transport

Axis Unsigned8 |0x00 — OxFF liczba osi 0 — 255
No. of Para- |Unsigned8 |0x01 —0x13 1 —19 DWORDs (240 data bytes)
meters
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Struktura kanatu parametrow PROFINET

Pole Typ da- Wartosci
nych
Attribute Unsigned8 |Dla SEW-MOVILINK ® (Request ID = 0x40):
0x00 No service
0x10 READ Parameter
0x20 WRITE Parameter
0x40 Read Minimum
0x50 Read Maximum
0x60 Read Default
0x80 Read Attribute
0x90 Read EEPROM
0xAO — 0xF0 zarezerwowane
SEW Data Transport:
0x10 wartos¢
No. of Ele- Unsigned8 |0x00 dla parametréw nieindeksowanych
ments 0x01 — 0x75 ilogé 1 — 117
Parameter Unsigned16 | 0x0000 — OxFFFF MOVILINK® parameter index
Number
Subindex Unsigned16 | 0x0000 SEW: zawsze 0
Format Unsigned8 |0x43 podwdjne stowo
0x44 btad
No. of Values |Unsigned8 |0x00 — OxEA Quantity 0 — 234
Error Value Unsigned16 | 0x0080 + MOVILINK® Additional Code Low
Dla SEW- MOVILINK ® 16 Bit Error Value
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9.3.1

Parametryzacja za pomoca zestawu danych PROFIdrive 47
Struktura kanatu parametrow PROFINET

Przebieg parametryzacji za pomoca zestawu parametrow 47

Dostep do parametréw nastepuje za pomocg potgczenia ustug PROFINET WRI-
TE RECORD i READ RECORD. Za pomocg WRITE.request zlecenie parametryzaciji
jest wysytane do urzadzenia 10. Nastepnie dane sg przetwarzane wewnetrznie przez
urzgdzenie.

Sterownik wysyta READ.request, aby odebraé odpowiedz dot. parametryzacji. Urza-
dzenie SEW odpowiada za pomocg pozytywnej READ.response. Dane uzytkowe za-
wierajg odpowiedZ dot. parametryzacji na zlecenie parametryzacji przestane uprzed-
nio za pomocg WRITE.request (patrz ponizsza ilustracja). Mechanizm ten dotyczy ste-
rownika PROFINET.

Na ponizszej ilustracji przedstawiono sekwencje telegramu dla dostepu parametrow
poprzez READ/WRITE RECORD:

| |
| | .
Controller PROFINET | SEW-Drive
| |
Parameter o WRITE.req DS47 =
Request '} with data (parameter request) '1 “~_ Parameter
| | \ Request
| | I
! | !
L WRITE.res L
R without data |
! !
o |
o READ.req DS47 X
0 without data TN Parameter
i i \ Processing
I I \\
I I \
I I \
I I \
| | |
I | I
I | |
l L
I I 1
I | I
I | !
| i/ Parameter
- Parameter L READ.res(+) 1 Response
- Response i with data (parameter response) i
| |
| |
1662812427
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Struktura kanatu parametrow PROFINET

9.3.2 Sekwencja zdarzen dla sterownika

Przy bardzo krétkim czasie cyklu magistrali zapytanie o odpowiedz dot. parametryzac;ji
nastepuje szybciej niz zakonczenie przez urzgdzenie SEW wewnetrznego dostepu do
parametréw. W zwigzku z tym, w tym momencie nie ma jeszcze danych odpowiedzi
od urzadzenia SEW. W tym stanie urzagdzenie SEW opéznia odpowiedz na READ RE-
CORD Request.

Wysytam Write.request
(Zadanie zapisu) z danymi
parametrowymi

Sprawdzam
Write.response Write.response (Odpowiedz zapisu)
(Odpowiedz negatywna
zapisu)

Write.response (Odpowiedz zapisu)
pozytywna

Wysy%am Read.request
(Zadanie odczytu)

Read.
response (Odpowiedz
odczytu) negatywna
lub przekroczenie

Tak

\J
Przesyt parametrow
przerwany ze zgtoszeniem
ERROR (BLAD)

1662819851
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Parametryzacja za pomoca zestawu danych PROFIdrive 47
Struktura kanatu parametrow PROFINET

9.3.3 Adresowanie interfejsu sieci przemystowej MFE

Struktura zestawu danych DS47 definiuje element Axis. Za pomocg tego elementu
mozna uzyskac¢ dostep do napeddéw uzytkowanych w jednym wspdlnym interfejsie
PROFINET.

9.34 Adresowanie interfejsu sieci przemystowej MFE w sieci PROFINET

Ustawienie Axis = 0 umozliwia dostep do parametrow interfejsu sieci przemystowej
MFE.

PROFINET
10-Controller

L “l
L

\ Cyclic OUT Data
\ PD
Read / Write Cyclic IN Data
Record

SEW
PROFINET
Device

3549138059

Axis = 0 — interfejs sieci przemystowej MFE

9.3.5 Zlecenia parametryzacji MOVILINK®

Kanat parametrow MOVILINK® falownika SEW jest odwzorowywany bezposrednio
w strukturze zestawu danych 47. Do wymiany zlecen parametryzacji MOVILINK® sto-
suje sie Request-ID 0x40 (ustuga SEW-MOVILINK®). Dostep do parametréw z uzy-
ciem ustug MOVILINK® nastepuje zawsze przy zachowaniu opisanej ponizej struktury.
Dla zestawu danych 47 uzywana jest typowa sekwencja telegramu.

Request-ID: 0x40 Ustuga SEW-MOVILINK®

W kanale parametréw MOVILINK® wtasciwa ustuga jest zdefiniowana przez element
zestawu danych Afttribute. High Nibble tego elementu odpowiada kodowi ustugi
MOVILINK®.
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Przykiad odczytu parametru przez MOVILINK®

W ponizszych tabelach przedstawiono przykladowg budowe danych uzytkowych
WRITE.request i READ.response do odczytu pojedynczego parametru przez kanat
parametrow MOVILINK®. W tym przyktadzie wykonywany jest odczyt oprogramowania
sprzetowego interfejsu sieci przemystowej MFE.

Pozytywna odpowiedz dot. parametryzacji MOVILINK®

W tabeli znajdujg sie dane uzytkowe READ.response z pozytywng odpowiedzig dot.
Zlecenia parametryzacji. Przyktadowo, zwracana jest wartos¢ parametru dla indeksu
8300 (wersja oprogramowania sprzetowego).

Ustuga READ.requ- |Opis
est

API 0 Ustawiona na state na 0

Slot_Number |0 Dowolna (brak przetwarzania)

Subslot Num- |1 Ustawiona na state na 1

ber

Indeks 47 Indeks zestawu danych dla zlecenia parametryzacji;
indeks staty 47

Length 10 Maksymalna dtugos¢ buforu odpowiedzi w urzadze-
niu nadrzednym

Bajt |Pole War- Opis
tos¢

0 Response Reference 0x01 Odbicie lustrzane numeru referencyjnego
Zlecenia parametryzacji

1 Response ID 0x40 Pozytywna odpowiedz MOVILINK®

2 Axis 0x00 Odbicie lustrzane numeru osi interfejsu sie-
ci przemystowej MFE

3 No. of Parameters 0x01 1 parametr

4 Format 0x43 Format parametru: podwdjne stowo

5 No. of values 0x01 1 wartos¢

6, 7 |Value High 0x311C | Czes¢ parametru o wyzszej wartosci

8,9 |Value Low 0x7289 | Czes¢ parametru o nizszej wartosci

Dekodowanie:
0x 311C 7289 = 823947913 dec.

>> wersja oprogramowania sprzetowego
823947 9.13
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Parametryzacja za pomoca zestawu danych PROFIdrive 47

Wysytanie zlecenia parametryzacji

W tabeli przedstawiono kodowanie danych uzytkowych dla ustugi READ.request.
Ustuga READ.request stuzy do odczytu wersji oprogramowania sprzetowego interfej-

su sieci przemystowej MFE.

Struktura kanatu parametrow PROFINET

Ustuga WRITE.requ- |Opis
est
API 0 Ustawiona na state na O

Slot_ Number |0

Dowolna (brak przetwarzania)

Subslot_ Num- |1

Ustawiona na state na 1

ber
Indeks 47 Indeks zestawu danych dla zlecenia parametryzacji;
indeks staty 47
Length 10 10 bajtéw danych uzytkowych dla zlecenia parame-
tryzaciji
Bajt |Pole Wartos¢ |Opis
0 Request Reference 0x01 Indywidualny numer referencyjny dla
Zlecenia parametryzacji, odbicie lu-
strzane w odpowiedzi parametru
1 Request ID 0x40 Ustuga SEW-MOVILINK®
2 Axis 0x00 Numer osi interfejsu sieci przemystowej
MFE
No. of Parameters 0x01 1 parametr
Attribute 0x10 MOVILINK®-Service "READ Parameter"
No. of Elements 0x00 0 = dostep do wartosci bezposredniej,
nie element podrzedny
6,7 |Parameter Number 0x206C MOVILINK® index 8300 = "wersja opro-
gramowania sprzetowego"
8,9 |Subindex 0x0000 Subindex 0

Zapytanie o odpowiedZz parametru

W tabeli przedstawiono kodowanie danych uzytkowych READ.request z podaniem na-

gtéwka PROFINET.

Ustuga READ.requ- |Opis
est
API 0 Ustawiona na state na O

Slot Number |0

Dowolna (brak przetwarzania)

Subslot_ Num- |1

Ustawiona na state na 1

ber

Indeks 47 Indeks zestawu danych dla zlecenia parametryzacji;
indeks staty 47

Length 240 Maksymalna dtugos¢ buforu odpowiedzi w urzgdze-

niu nadrzednym
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Przykiad zapisu parametru przez MOVILINK®

Parametryzacja za pomoca zestawu danych PROFIdrive 47
Struktura kanatu parametrow PROFINET

W ponizszych tabelach przedstawiono przyktadowg strukture ustugi WRITE i READ
dla ulotnego zapisu wartosci 100 w parametrze P170 Stata warto$¢ zadana n0O podta-
czonego napedu MOVIMOT® MM..D. Uzywana jest do tego ustuga MOVILINK®
WRITE Parameter volatile.

Wystanie zlecenia "WRITE parameter volatile"

Ustuga WRITE.requ- |Opis
est
API 0 Ustawiona na state na 0
Slot Number |0 Dowolna (brak przetwarzania)
Subslot Num- |1 Ustawiona na state na 1
ber
Indeks 47 Indeks zestawu danych dla zlecenia parametryzacji;
indeks staty 47
Length 16 16 bajtéw danych uzytkowych dla bufora zlecen
Bajt |Pole War- Opis
tos¢
0 Request Reference 0x01 Indywidualny numer referencyjny dla zlece-
nia parametryzacji, odbicie lustrzane w od-
powiedzi parametru
1 Request ID 0x40 Ustuga SEW-MOVILINK®
2 Axis 0x02 Numer osi napedu MOVIMOT® w odbiciu
lustrzanym
+ Kompatybilny wstecznie routing przez
DS47
Gdy przetgcznik DIP S1/1 jest ustawio-
ny na "OFF", system przesyta zapyta-
nia DS47 z adresem osi 2 na adres 254
standardu RS485 MOVIMOT®.
* Routing dla 3 MOVIMOT®przez DS47
Gdy przetgcznik DIP S1/1 jest ustawio-
ny na "ON", system przesyta zapyta-
nia DS47 z adresami osi 1 — 3 na adre-
sy RS485 1 — 3 MOVIMOT®.
No. of Parameters 0x01 1 parametr
Attribute 0x30 Ustuga MOVILINK® "WRITE Parameter vo-
latile"
5 No. of Elements 0x00 0 = dostep do wartosci bezposredniej, nie
element podrzedny
6, 7 |Parameter Number 0x2129 |Parametr P170 Stata warto$c¢ zadana n0
8,9 |Subindex 0x0000 |Subindex 0
10 |Format 0x43 Podwdjne stowo
11 No. of values 0x01 Zmiana 1 wartosci parametru
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Struktura kanatu parametrow PROFINET

Bajt |Pole War- Opis

tosc
12, |Value High Word 0x0000 |Czesc¢ wartos¢ parametru o wyzszej warto-
13 Sci
14, |Value Low Word 0x0064 |Czes¢ warto$¢ parametru o nizszej warto-
15 sci

Po wystaniu zapytania WRITE.request odbierana jest odpowiedz WRITE.response.
Jesli nie wystgpit konflikt stanu podczas przetwarzania kanatu parametréw, jest prze-
sytana pozytywna odpowiedz WRITE.response. W przeciwnym razie w Error_code_1
jest podany bfad stanu.

Zapytanie o odpowiedz parametru

W tabeli przedstawiono kodowanie danych uzytkowych WRITE.request z podaniem
nagtéwka PROFINET.

Ustuga READ.requ- |Opis
est
API 0 Ustawiona na state na 0
Slot_ Number |0 Dowolna (brak przetwarzania)
Subslot Num- |1 Ustawiona na state na 1
ber
Indeks 47 Indeks zestawu danych dla zlecenia parametryzacji;
indeks staty 47
Length 240 Maksymalna dtugos¢ buforu odpowiedzi w urzadze-

niu nadrzednym

Pozytywna odpowiedZz na "WRITE Parameter volatile"

Ustuga READ.re- Opis
sponse
API 0 Ustawiona na state na 0
Slot_Number |0 Dowolna (brak przetwarzania)
Subslot Num- |1 Ustawiona na state na 1
ber
Indeks 47 Indeks zestawu danych dla zlecenia parametryzacji;
indeks staty 47
Length 4 4 bajty danych uzytkowych w buforze odpowiedzi
Bajt |Pole War- Opis
tosé
0 Response Reference 0x01 Odbicie lustrzane numeru referencyjnego
Zlecenia parametryzaciji
1 Response ID 0x40 Pozytywna odpowiedz MOVILINK®
2 Axis 0x02 Odbicie lustrzane numeru osi napedu
MOVIMOT® (1, 2, 3)
3 No. of Parameters 0x01 1 parametr
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Struktura kanatu parametrow PROFINET

Negatywna odpowiedz parametru

W  ponizszej tabeli przedstawiono kodowanie negatywnej odpowiedzi ustugi
MOVILINK®-Service. W przypadku odpowiedzi negatywnej ustawiany jest bit 7

Response-ID.
Ustuga WRITE.re- Opis
sponse
API 0 Ustawiona na state na 0
Slot_ Number |0 Dowolna (brak przetwarzania)
Subslot_ Num- |1 Ustawiona na state na 1
ber
Indeks 47 Indeks zestawu danych dla zlecenia parametryzacji;
indeks staty 47
Length 8 8 bajtéw danych uzytkowych w buforze odpowiedzi
Bajt |Pole War- Opis
tos¢
0 Response Reference 0x01 Odbicie lustrzane numeru referencyjnego
Zlecenia parametryzacji
1 Response ID 0xCO0 Negatywna odpowiedz MOVILINK®
2 Axis 0x02 Numer osi napedu MOVIMOT® w odbiciu
lustrzanym
No. of Parameters 0x01 1 parametr
Format 0x44 Btad
No. of values 0x01 1 kod btedu
6,7 |Errorvalue 0x0811 |Kod powrotny MOVILINK®
np. Error-Class 0x08, Add.-Code 0x11
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Struktura kanatu parametrow PROFINET

Kody powrotne MOVILINK® dot. parametryzacji PROFINET

W  ponizszej tabeli przedstawiono kody powrotne, odsytane przez modut
SEW PROFINET w razie btedu dostepu do parametréw PROFINET.

MOVILINK® Opis

Kod powrotny

(szesnastkowy)

0x0810 Niedozwolony indeks, brak wykazu parametrow w urzadzeniu

0x0811 Brak zaimplementowania funkcji/parametru

0x0812 Tylko dostep do odczytu

0x0813 Blokada parametrow aktywna

0x0814 Ustawienie fabryczne aktywne

0x0815 Za duzg warto$¢ parametru

0x0816 Za mata warto$¢ parametru

0x0817 Brak wymaganej karty opciji

0x0818 Btad oprogramowania systemowego

0x0819 Dostep do parametru tylko przez interfejs procesowy RS-485

0x081A Dostep do parametru tylko przez interfejs diagnostyczny RS-485

0x081B Parametr zabezpieczony przed dostepem

0x081C Blokada regulatora konieczna

0x081D Niedozwolona wartos¢ parametru

0x081E Aktywowano ustawienie fabryczne

0x081F Parametr nie zostat zapisany w EEPROM

0x0820 Parametr nie moze zosta¢ zmieniony przy zezwoleniu dla stop-
nia kohcowego/zarezerwowany

0x0821 Zarezerwowany

0x0822 Zarezerwowany

0x0823 Parametr wolno zmieni¢ wytgcznie po zatrzymaniu programu
IPOS

0x0824 Parametr wolno zmieni¢ wytagcznie przy wytgczonej funkcji Auto-
Setup

0x0505 Nieprawidtowe kodowanie bajta zarzgdzajgcego i rezerwac;ji

0x0602 Btad komunikacji miedzy systemem falownika a interfejsem sieci
przemystowej

0x0502 Limit czasu dla podrzednego potgczenia (np. podczas resetu lub
w razie Sys-Fault)

0x0608 Nieprawidtowe kodowanie pola formatu
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9.3.6 Zlecenia parametryzacji PROFIdrive

Kanat parametréw PROFIdrive falownikéw SEW jest odwzorowywany bezposrednio
w strukturze zestawu danych 47. Dostep do parametréow z uzyciem ustug PROFIdrive
nastepuje zawsze przy zachowaniu opisanej nizej struktury. Dla zestawu danych 47
uzywana jest typowa sekwencja telegramu. Ze wzgledu na to, ze PROFIdrive definiuje
tylko oba ponizsze Request-ID, w poréwnaniu z ustugami MOVILINK® dostepny jest
tylko ograniczony dostep do danych.

Request-ID: 0x01 Request Parameter (PROFIdrive)
Request-ID: 0x02 Change Parameter (PROFIdrive)
WSKAZOWKA

Request-ID = 0x02 = Change Parameter (PROFIdrive) skutkuje remanentnym doste-
pem do zaznaczonego parametru w celu zapisu. W zwigzku z tym przy kazdym do-
stepie do zapisu nastepuje zapis w wewnetrznej pamieci flash/EEPROM falownika.
W razie koniecznosci cyklicznego zapisu parametrow w krotkich odstepach, nalezy
uzy¢ ustugi MOVILINK® "WRITE Parameter volatile". Za pomocg tej ustugi zmienia
sie tylko wartosci parametrow w pamieci RAM falownika.

jde

Przyklad odczytu parametru zgodnie z PROFIdrive

W ponizszych tabelach przedstawiono przykltadowg budowe danych uzytkowych
WRITE.request i READ.response do odczytu pojedynczego parametru przez kanat
parametrow MOVILINK®,

Wysytanie zlecenia parametryzacji

W tabeli przedstawiono kodowanie danych uzytkowych do ustugi READ.request z po-
daniem nagtowka PROFINET. Za pomocg ustugi READ.request odczytywane jest
oprogramowanie sprzetowe interfejsu sieci przemystowe;.

Ustuga: WRITE.requ- |Opis
est
Slot Number |0 Dowolna (brak przetwarzania)
Indeks 47 Indeks zestawu danych; indeks staty 47
Length 10 10 bajtow danych uzytkowych dla zlecenia parame-
tryzacji
Bajt |Pole Wartos¢ |Opis
0 Request Reference 0x01 Indywidualny numer referencyjny dla
Zlecenia parametryzacji, odbicie lu-
strzane w odpowiedzi parametru
1 Request ID 0x01 Request parameter (PROFIdrive)
2 Axis 0x00 Odbicie lustrzane numeru osi interfejsu
sieci przemystowej MFE
No. of Parameters 0x01 1 parametr
4 Attribute 0x10 Dostep do wartosci parametru
No. of Elements 0x00 0 = dostep do wartosci bezposredniej,
nie element podrzedny
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Parametryzacja za pomoca zestawu danych PROFIdrive 47

Struktura kanatu parametrow PROFINET

Zapytanie o odpowiedz parametru

Bajt |Pole Wartos¢ |Opis

6,7 |Parameter Number 0x206C MOVILINK® index 8300 = "wersja opro-
gramowania sprzetowego"

8,9 |Subindex 0x0000 Subindex 0

Ustuga: READ.requ- |Opis

est

Slot_Number |0 Dowolna (brak przetwarzania)

Indeks 47 Indeks zestawu danych; indeks staty 47

Length 240 Maksymalna dtugos$¢ buforu odpowiedzi w sterowni-

ku PROFINET

W tabeli znajdujg sie dane uzytkowe READ.response z pozytywng odpowiedzig dot.
Zlecenia parametryzacji. Przyktadowo, zwracana jest warto$¢ parametru dla indeksu

Pozytywna odpowiedz dot. parametryzacji PROFIdrive

8300 (wersja oprogramowania sprzetowego).

Ustuga: READ.requ- |Opis
est

Slot_Number |0 Dowolna (brak przetwarzania)

Indeks 47 Indeks zestawu danych; indeks staty 47

Length 10 10 bajtéw danych uzytkowych w buforze odpowiedzi

Bajt |Pole Wartos¢ |Opis

0 Response Reference 0x01 Odbicie lustrzane numeru referencyjne-
go zlecenia parametryzaciji

1 Response ID 0x01 Pozytywna odpowiedz dla "Request
Parameter"

2 Axis 0x00 Odbicie lustrzane numeru osi interfejsu
sieci przemystowej MFE

3 No. of Parameters 0x01 1 parametr

4 Format 0x43 Format parametru: podwadjne stowo

5 No. of values 0x01 1 wartosc¢

6, 7 |Value High 0x311C Cze$¢ parametru o wyzszej wartosci

8,9 |Value Low 0x7289 Cze$¢ parametru o nizszej wartosci
Dekodowanie:
0x 311C 7289 = 823947913 dec.
>> wersja oprogramowania sprzetowe-
go 823 947 9.13
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Parametryzacja za pomoca zestawu danych PROFIdrive 47
Struktura kanatu parametrow PROFINET

Przyklad zapisu parametru zgodnie z PROFIdrive

W ponizszych tabelach przedstawiono przyktadowg strukture ustug WRITE i READ do
remanentnego zapisu statej wartosci zadanej n0 (P170). Do tego celu uzywana jest
ustuga PROFIdrive Change Parameter.

Wystanie zlecenia "WRITE parameter”

Ustuga: WRITE.requ- |Opis
est
Slot_ Number |0 Dowolna (brak przetwarzania)
Indeks 47 Indeks zestawu danych; indeks staty 47
Length 16 16 bajtéw danych uzytkowych dla bufora zlecen
Bajt |Pole Wartos¢ |Opis
0 Request Reference 0x01 Indywidualny numer referencyjny dla
Zlecenia parametryzacji, odbicie lu-
strzane w odpowiedzi parametru
1 Request ID 0x02 Change Parameter (PROFIdrive)
2 Axis 0x02 Numer osi napedu MOVIMOT® w odbi-
ciu lustrzanym
+ Kompatybilny wstecznie routing
przez DS47
Gdy przetgcznik DIP S1/1 jest usta-
wiony na "OFF", system przesyta
zapytania DS47 z adresem osi 2 na
adres 254 standardu RS485
MOVIMOT®.
* Routing dla 3 MOVIMOT® przez
DS47
Gdy przetgcznik DIP S1/1 jest usta-
wiony na "ON", system przesyta za-
pytania DS47 z adresami osi 1 — 3
na adresy RS485 1 — 3 MOVIMOT®.
No. of Parameters 0x01 1 parametr
Attribute 0x10 Dostep do wartosci parametru
No. of Elements 0x00 0 = dostep do wartosci bezposredniej,
nie element podrzedny
6,7 |Parameter Number 0x2129 Indeks parametru P170 Stata wartos¢
zadana n0
8,9 |Subindex 0x0000 Subindex 0
10 Format 0x43 Podwdjne stowo
11 No. of values 0x01 Zmiana 1 wartosci parametru
12, |Value High Word 0x0000 Czes¢ wartos¢ parametru o wyzszej
13 wartosci
14, |Value Low Word 0x0064 Czes$¢ parametru o nizszej wartosci, tu-
15 taj 1004,

13()  Podrecznik - Interfejsy PROFINET 10, rozdzielacze obiektowe

22870997/PL — 12/2016



22870997/PL — 12/2016

Parametryzacja za pomoca zestawu danych PROFIdrive 47

Struktura kanatu parametréw PROFINET 9

Po wystaniu zapytania WRITE.request odbierana jest odpowiedz WRITE.response.
Jesli nie wystgpit konflikt stanu podczas przetwarzania kanatu parametréw, jest prze-
sytana pozytywna odpowiedz WRITE.response. W przeciwnym razie w Error_code_1
jest podany btad stanu.

Zapytanie o odpowiedz parametru

W tabeli przedstawiono kodowanie danych uzytkowych WRITE.request z podaniem
nagtéwka PROFINET.

Ustuga Write.request | Opis

Slot Number |X Dowolna (brak przetwarzania)

Indeks 47 Indeks zestawu danych

Length 240 Maksymalna dtugos¢ buforu odpowiedzi w sterowni-
ku PROFINET

Pozytywna odpowiedz na "WRITE Parameter"

Ustuga: READ.re- Opis
sponse

Slot_Number |0 Dowolna (brak przetwarzania)

Indeks 47 Indeks zestawu danych; indeks staty 47

Length 4 4 bajty danych uzytkowych w buforze odpowiedzi

Bajt |Pole Wartos¢ |Opis

0 Response Reference 0x01 Odbicie lustrzane numeru referencyjne-
go zlecenia parametryzaciji

1 Response ID 0x02 Pozytywna odpowiedz PROFIdrive

2 Axis 0x02 Odbicie lustrzane numeru osi napedu
MOVIMOT® (1, 2, 3)

3 No. of Parameters 0x01 1 parametr
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9 Parametryzacja za pomoca zestawu danych PROFIdrive 47

Struktura kanatu parametrow PROFINET

Negatywna odpowiedz parametru

W  ponizszej tabeli przedstawiono kodowanie negatywnej odpowiedzi ustugi
PROFIdrive. W przypadku odpowiedzi negatywnej ustawiany jest bit 7 w Respon-

se ID.
Ustuga: READ.re- Opis
sponse
Slot_Number |0 Dowolna (brak przetwarzania)
Indeks 47 Indeks zestawu danych; indeks staty 47
Length 8 8 bajtéw danych uzytkowych w buforze odpowiedzi
Bajt |Pole Wartos¢ |Opis
0 Response Reference 0x01 Odbicie lustrzane numeru referencyjne-
go zlecenia parametryzaciji
1 Response ID 0x810x82 | Negatywna odpowiedz na "Request Pa-
rameter", negatywna odpowiedz na
"Change Parameter"
2 Axis 0x02 Numer osi napedu MOVIMOT® w odbi-
ciu lustrzanym
No. of Parameters 0x01 1 parametr
Format 0x44 Bfad
No. of values 0x01 1 kod btedu
6,7 |Errorvalue 0x0811 Kod powrotny MOVILINK®

np. Error-Class 0x08, Add.-Code 0x11

Patrz rozdziat "Kody powrotne
MOVILINK® do PROFINET"
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Kody powrotne PROFIdrive d

W tabeli przedstawiono kodowanie numeréw btedéw w odpowiedzi parametrow
PROFIdrive weditug profilu PROFIdrive V3.1. Tabela obowigzuje przy stosowaniu

Parametryzacja za pomoca zestawu danych PROFIdrive 47

o PROFINET

Struktura kanatu parametrow PROFINET

ustug PROFIdrive "Request Parameter" i/lub "Change Parameter".

Nr btedu |Znaczenie Stosowanie
0x00 Niedozwolony numer | Dostep do niedostepnego parametru
parametru
0x01 Nie mozna zmienié Dostep do zmiany wartosci parametru, ktérej nie
wartosci parametru mozna zmienic
0x02 Przekroczono wartos¢ | Brak dostepu do procesu zmiany wartosci, ktéra
minimalng lub maksy- |jest poza zakresem wartosci granicznych
malng
0x03 Nieprawidtowy podin- |Dostep do niedostepnego podindeksu
deks
0x04 Brak uporzgdkowania |Dostep z podindeksem do nieindeksowanego pa-
rametru
0x05 Nieprawidtowy typ da- |Zastgpienie dostepu wartoscig niezgodng z ty-
nych pem danych parametru
0x06 Ustawienie niedopusz- | Tam, gdzie ustawienie jest niedozwolone, usta-
czalne (mozliwe tylko |wi¢ dostep do wartosci wiekszy niz 0
zresetowanie)
0x07 Element opisujgcy nie | Dostep do elementu opisujgcego, ktérego nie
moze zosta¢ zmienio- |mozna zmienié
ny
0x08 Zarezerwowany (profil PROFIdrive V2: brak zapytania PPO-Write
przy IR)
0x09 Brak opisu Dostep do niedostepnego opisu (wartos¢ para-
metru wystepuje)
0x0A Zarezerwowany (profil PROFIdrive V2: nieprawidtowa grupa do-
stepu)
0x0B Brak priorytetu opera- |Zmiana dostepu bez prawa do zmiany parame-
Cji trow
0x0C Zarezerwowany (profil PROFIdrive V2: nieprawidtowe hasto)
0x0D Zarezerwowany (profil PROFIdrive V2: nie mozna wczytaé tekstu
w cyklicznym transferze danych)
0x0E Zarezerwowany (profil PROFIdrive V2: nie mozna wczytaé¢ nazwy
w cyklicznym transferze danych)
0xOF Uktad tekstu niedo- Dostep do uktadu tekstu, ktory nie jest dostepny
stepny (wartos¢ parametru wystepuije)
0x10 Zarezerwowany (profil PROFIdrive V2: brak PPO-Write)
0x11 Nie mozna wykonaé Dostep aktualnie niemozliwy, przyczyny blizej
zapytania ze wzgledu |nieokreslone
na tryb pracy
0x12 Zarezerwowany (profil PROFIdrive V2: inny btad)
0x13 Zarezerwowany (profil PROFIdrive V2: nie mozna wczytaé da-
nych w cyklicznej wymianie)
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Parametryzacja za pomoca zestawu danych PROFIdrive 47
Struktura kanatu parametrow PROFINET

Nr btedu |Znaczenie Stosowanie
0x14 Niedopuszczalna war- |Zmiana dostepu do wartosci, ktéra miesci sie
tos¢ w dopuszczalnym zakresie, lecz z innych dtugo-
terminowych przyczyn jest niedopuszczalna (pa-
rametr z okreslonymi wartosciami pojedynczymi)
0x15 Odpowiedz jest za diu- | Dlugo$¢ aktualnej odpowiedzi przekracza maksy-
ga malng mozliwg do przestania dtugosé
0x16 Niedozwolony adres Niedozwolona wartos¢ lub wartosé, ktéra nie jest
parametru dozwolona dla tego atrybutu, tej liczby elemen-
téw, numeru parametru, podindeksu lub kombi-
nacji tych czynnikow
0x17 Nieprawidtowy format | Write request: niedozwolony format lub nieobstu-
giwany format danych parametrowych
0x18 Liczba wartosci jest Write. request: liczba wartosci danych parame-
niespdjna trowych nie jest zgodna z liczbg elementéw
w adresie parametru
0x19 Os$ nie wystepuje Dostep do nieistniejgcej osi
do 0x64 |Zarezerwowany -
0x65— W zaleznosci od pro- |-
OxFF ducenta
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Parametryzacja za pomoca zestawu danych PROFIdrive 47
Odczyt lub zapis parametryzacji za pomocg zestawu danych 47

94 Odczyt lub zapis parametryzacji za pomoca zestawu danych 47
9.4.1 Przyklad programu do SIMATIC S7

WSKAZOWKA

* Na stronie internetowej SEW (www.sew-eurodrive.de) w sekcji "Oprogramowanie”
mozna znalez¢ przyktad programu "Modut funkcyjny kanatu parametrow
MOVILINK®".

+ Ten przyktad, jako bezpfatna ustuga specjalna, przedstawia w sposéb niewigzacy
jedynie podstawowg zasade tworzenia programu PLC. W zwigzku z tym nie pono-
simy odpowiedzialnosci za tre$¢ przyktadowego programu.

jde

Wywotanie modutu funkcyjnego

"Instance_
of FB1OO™

"DE-V1-
Parameterhandling™

— EN

Drive_ IO
S5ER = tddress

BEleg? ——bService
BEleg? ——bRxis

wParamete
WElEEZ129 = rIndex

WElegl == wSubIndex

MD3E
"FB100: dwWriteDa
WriteData" —ta
DBZ01
"Instance InstanzDB
of SFREZ™ — _ SFBEZ
DBZ0Z
"Instance InstanzDB
of SFREI™ — _ SFB53
M13_ 0O
"FB100:
Start_ MBAS
SERVICE"™ = fACtivate "FR100-
Error
M13_1 bErrorl code”
"FB100:
busy" = fBusy MDAa0
"FB10O0:
M13_Z BezdData |E
"FB100: dwlataf—rror™
SERVICE_
done” = fhone ENO -

1747628683
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Parametryzacja za pomoca zestawu danych PROFIdrive 47
Odczyt lub zapis parametryzacji za pomocg zestawu danych 47

Komentarz do modutu funkcyjnego

Write service: x2h, fixed setpoint: P160, index 8489d = 212%h

Wiring of FB:

"Drive_IO_Address": (INT) Input address of the process data =>Hardware config.
"bService": (BYTE) Read: 01h; Write 02h, volatile writing 03h
"bAxis": (BYTE) Sub address/SBUS address of lower—-level MCO7
"wParameterindex": (WORD) Parameter index => "MCO07 Communication" manual
"wSubIndex": (WORD) MOVILINK subindex = 0

"dwWriteData": (DWORD) Parameter data for WRITE service

"InstanzDB_SFB52 (BLOCK_DB) Instance DB for the SFB52
"InstanzDB_SFB53 (BLOCK_DB) Instance DB for the SFB53

"fActivate" (BOOL) Activation bit
"fBusy": (BOOL) Parameter service is active
"fDone": (BOOL) Parameter service was executed
"bError" (BYTE) No error = 0; S7 error = 1; TimeOut = 2;
MOVILINK error = 3
"dwData": (DWORD) bError = 0 => Parameter value after READ service
bError = 1 => S7 error code
1748164107
9.4.2 Dane techniczne interfejsu sieci przemystowej MFE
Plik GSD do PROFINET GSDML-V2 . 25-SEW-MFE52A-3jj jmmt t-
hhmmss . xm1"
Nazwa modutu do projektowania SEW-MFE
Obstugiwany zestaw danych Indeks 47
Obstugiwany numer slotu Zalecany: 0
Kod producenta 10 Ao (SEW-EURODRIVE)
ID profilu 0
Maks. dtugosé 240 bajtow

1) "yyyymmdd" oznacza date. "hhmmss" oznacza godzine.

9.4.3 Kody btedéw ustug PROFINET

W ponizszej tabeli przedstawiono mozliwe kody btedéw ustug PROFINET, ktére mogag
wystgpi¢ w razie nieprawidtowej komunikacji na poziomie parametréow PROFINET. Ta-
bela ta jest interesujgca w sytuacji, gdy na bazie ustug PROFINET planuje sie stwo-
rzy¢ wilasny modut parametréw, poniewaz kody bteddéw sg sygnalizowane zwrotnie
bezposrednio na poziomie telegraméw.

Bit:| 7 | 6 | 5] 4|3 ]3|2]0

Error_Class Error_Code
1663318411
Error_Class Error_Code PROFINET Parameter channel
(from PROFINET- |(from PROFINET-Spe-
Specification) cification)
0x0 — 0x9 hex = re-
served
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Error_Class Error_Code PROFINET Parameter channel
(from PROFINET- |(from PROFINET-Spe-
Specification) cification)

OxA = application 0x0 = read error
0x1 = write error
0x2 = module failure
0x3 — Ox7 = reserved
0x8 = version conflict

0x9 = feature not sup-

ported

OxA — OxF = user speci-

fic

0xB = access 0x0 = invalid index 0xB0O = No data block Index 47

(DB47); parameter requests are not
supported

0x1 = write length error

0x2 = invalid slot

0x3 = type conflict

0x4 = invalid area

0x5 = state conflict 0xB5 = Access to DB 47 temporarily
not possible due to internal proces-
sing status

0x6 = access denied

0x7 = invalid range 0xB7 = WRITE DB 47 with error in
the DB 47 header

0x8 = invalid parameter
0x9 = invalid type

OxA to OxF = user spe-
cific

0xC = resource 0x0 = read constraint
conflict

0x1 = write constraint
conflict

0x2 = resource busy

0x3 = resource unava-
ilable

0x4 — Ox7 = reserved

0x8 — OxF = user speci-
fic

0xD — OxF = user
specific
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Funkcja

10

Znaczenie diod sygnalizacyjnych

Znaczenie diod sygnalizacyjnych

Interfejs PROFINET 10 MFE posiada 5 diod do diagnostyki.

Dioda "RUN" sygnalizuje stan roboczy interfejsu sieci przemystowej MFE.
Dioda "BUS-F" stuzy do wyswietlania btedéw w sieci PROFINET IO.
Dioda "Link/act1" sygnalizuje aktywnos$¢ portu PROFINET 1 (X11).

Dioda "Link/act2" sygnalizuje aktywnos¢ portu PROFINET 2 (X12).

Dioda "SYS-F" stuzy do wyswietlania btedéw systemowych.

10 Funkcja
10.1
10.1.1  Dioda "BUS-F"

W ponizszej tabeli przedstawiono stany diody "BUS-F".

_9

9007202610697355

Dioda Dioda Znaczenie Dziatanie
RUN BUS-F
Zielona Wyt MFE jest w trakcie wymia- |-
Swiedi si ny danych z modutem nad-
wiect sie rzednym PROFINET (Data
Exchange).
Zielona Zielona Funkcja migania w projek- |—
Swieci sie | Mi cie master PROFINET zo-
wieel sig 94 stata uaktywniona, aby
Zielonal | optycznie zlokalizowaé
czerwoha |urzgdzenie abonenckie.
Miga
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Funkcja

Znaczenie diod sygnalizacyjnych

Dioda "RUN"

Dioda Dioda Znaczenie Dziatanie
RUN BUS-F
Zielona Czerwona |Przerwanie potgczenia » Sprawdzi¢ przytgcze
& i & i dutem nadrzgdnym PROFINET MFE.
Swieci sie | Swieci sie Zmo
sieci PROFINET. »  Sprawdzi¢ modut nadrzed-
MFE nie rozpoznaje facza. ny sieci PROFINET.
Przerwanie magistrali. Sprawdzi¢ wszystkie kable
w sieci PROFINET.
Modut nadrzedny sieci
PROFINET nie dziata.
W ponizszej tabeli przedstawiono stany diody "RUN".
Dioda Dioda Znaczenie Dziatanie
RUN BUS-F
Zielona X Podzespoty sprzetowe -
Swieci sie MFE prawidtowe.
Zielona Wyt Prawidtowe dziatanie -
Swieci sie MFE jest w trakcie wymia-
ny danych z modutem nad-
rzednym PROFINET (Data
Exchange).
Wyt X MFE nie jest gotowe do Sprawdzi¢ napiecie zasilajgce
Swieci sie pracy. DC 24 V.
Brak zasilania 24 V. Jeszcze raz wtgczy¢ MFE.
W przypadku ponownego wy-
stgpienia wymieni¢ MFE.
Czerwona | X Btad w podzespotach Jeszcze raz wtgczy¢ MFE.
Swieci sie sprzetowych MFE. W przypadku ponownego wy-
stgpienia wymieni¢ MFE.
Zielona X Nie nastepuje rozruch pod- | Jeszcze raz wigczyé MFE.
Miga zespotow sprzetowych W przypadku ponownego wy-
- MFE. stgpienia wymieni¢ MFE.
Zoétlta X
Miga
Zotta X
Swieci sie

X Stan dowolny

10
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Funkcja

10

10.1.3

10.1.4

Znaczenie diod sygnalizacyjnych

Dioda "SYS-F"

W ponizszej tabeli przedstawiono stany diody "SYS-F".

Dioda Znaczenie Dziatanie
SYS-F
Wyt Normalny stan roboczy. MFE jest |-
w trakcie wymiany danych z fa-
lownikiem MOVIMOT®.
Czerwona | MFE nie moze wymienia¢ danych | Nalezy sprawdzi¢ okablowanie
aci o |Znapedem MOVIMOT®. RS485 pomiedzy MFE a napedem
Swieci sig MOVIMOT®.
Sprawdzi¢ napiecie zasilajgce naped
MOVIMOT®.
Czerwona |Btad inicjalizacji MFE albo po- Odczyta¢ status btedu za pomoca
Miga wazny btad urzadzenia oprogramowania MOVITOOLS®
MotionStudio.
tmi
(zws;y mie Zlikwidowaé przyczyne bledu i ska-

sowac btad.

Diody "link/act1™ i "link/act2"

W ponizszej tabeli przedstawiono stany diod "link/act1" i "link/act2".

Dioda Znaczenie

Zielona Kabel PROFINET tgczy urzadzenie z kolejnym urzgdzeniem abonenc-

Swieci sie kim sieci PROFINET.

Czerwona |Funkcja "Lokalizacja" jest aktywna.

Miga Dioda miga na czerwono, gdy w edytorze adresow MOVITOOLS®
MotionStudio aktywne jest pole kontrolne "Lokalizacja".

Zotta Aktywna jest komunikacja z siecig Ethernet.

Swieci sie
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Funkcja 1
Projektowanie mocy rozdzielacza obiektowego MFZ29 z 3 napedami MOVIMOT®

10.2 Projektowanie mocy rozdzielacza obiektowego MFZ29 z 3 napedami
MOVIMOT®

Praca ciggta S1 Moc sumaryczna wszystkich podtgczonych napedow MOVIMOT® nie moze przekra-
czac w trybie pracy ciggtej S1 wartosci granicznej wynoszacej 3,3 kW.

W trybie pracy ciggtej rozdzielacz obiektowy MFZ29 moze zasila¢ 3 silniki o mocy
maksymalnej 1,1 kW kazdy.

Tryb pracy S3 W wielu aplikacjach nie wszystkie napedy musza pracowac w trybie pracy ciagtej. Od-
powiednie sterowanie w trybie S3 umozliwia nie tylko oszczedzanie energii, ale tez
stosowanie silnikdw o wyzszej mocy.

Przyktad: przeno- Ponizszy przykitad przedstawia wykresy ruchu napedow MOVIMOT® przenosnika rol-

Snik rolkowy kowego z 3 segmentami:

MFZ29

MM 2
MM

A o N, =

[1]— T MOVIMOT® 1 — = 3

i
b

[1]— T MOVIMOT® 2 —

2]---
N N | e
L_—d Lty

| a—Fr
(| ]

1] — AT MOVIMOT® 3 —

S N, =

m
Ur

19302812811
[11 Predkosc¢ obrotowa
[21 Moment obrotowy

W trybie pracy S3 jednoczesnie dziatajg zawsze tylko 2 silniki.

Rozdzielacz obiektowy MFZ29 moze zasila¢ 2 silniki o mocy maksymalnej 1,5 kW
kazdy.
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1 1 Uzupetniajgce wskazowki dotyczace uruchamiania rozdzielaczy obiektowych
Rozdzielacz obiektowy MF../Z.6.

11 Uzupetniajgce wskazéwki dotyczace uruchamiania rozdzielaczy
obiektowych

Uruchamianie odbywa sie zgodnie z rozdziatem "Uruchamianie".

Ponadto nalezy przestrzega¢ nastepujacych wskazéwek dotyczacych uruchamiania
rozdzielaczy obiektowych.

111 Rozdzielacz obiektowy MF../Z.6.

11.1.1  Wylacznik serwisowy

Wytacznik serwisowy/wytgcznik zasilania rozdzielacza obiektowego Z.6. chroni kabel
hybrydowy przed przecigzeniem i przetgcza nastepujgce uktady zasilania:

« zasilanie sieciowe oraz
« zasilanie 24 V DC

4 OSTRZEZENIE

Porazenie prgdem z powodu niebezpiecznego napiecia w skrzynce przytgczeniowej
i rozdzielaczu obiektowym.

Wytacznik serwisowy/wytacznik zasilania odtgcza od sieci tylko naped MOVIMOT®,
a nie rozdzielacz obiektowy.

» Odtgczy¢ napiecie od rozdzielacza obiektowego. Po odtgczeniu napiecia siecio-
wego odczekaé przez minimum

— 1 minute.
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Uzupetniajgce wskazowki dotyczace uruchamiania rozdzielaczy obiektowych 1 1
Rozdzielacz obiektowy MF../Z.6.

Schemat podstawowy instalacji

"Safety Power”

I_I:I| [1]
X1 — X40 [|— X20/X29
~— AN| ™M
Y | R z % z %
Nl© NG
’—0
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---C|C N
| |4l
S RS485
Bl b
oc|oc
MFZ.6F
X9 [2]
X20
(Y Y Y Y Y Y Y Y/ (Y (Y (Y (Y (Y 18 l\li
, I
AR (Y Y)Y v &y &Y

[1] Mostek do zasilania napedu MOVIMOT® ze Zrédta zasilania 24 V DC do interfejsu
sieci przemystowej (okablowany fabrycznie)
[2] Podtgczenie kabla hybrydowego
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1 1 Uzupetniajgce wskazowki dotyczace uruchamiania rozdzielaczy obiektowych
Rozdzielacz obiektowy MF../MM../Z.7.

11.2 Rozdzielacz obiektowy MF../MM../Z.7.

11.2.1  Kontrola typu potaczenia silnika

Sprawdzi¢, czy zgodnie z ponizszg ilustracjg wybrany typ potaczenia rozdzielacza
obiektowego zgadza sie z typem potgczenia podigczonego silnika.

0 O
w2 u2 Vv2 V

ur vi w
O O O

WSKAZOWKA

W przypadku silnikbw z hamulcem nie wolno montowaé prostownika hamulca
w skrzynce zaciskowej silnika!

jde

Schemat podstawowy instalacji
"Safety Power”

W L
X1 —  X40 —  X20/X29
~ || ™ >0 3 (a)
| | a (% S (%
MF../MQ..
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n|w
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MOVIMOT®
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MFZ.7F
X9 [2]
X40 X29 X20
[ Y Y Y/ Y Y Y Y Y YY) [ Y [ I\ll\ll\ll\ll\ll}
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[1] Mostek do zasilania napedu MOVIMOT® napieciem 24 V DC do interfejsu sieci
przemystowej (okablowany fabrycznie)
[2] Podtaczenie kabla hybrydowego
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Uzupetniajgce wskazowki dotyczace uruchamiania rozdzielaczy obiektowych
Rozdzielacz obiektowy MF../MM../Z.7.

11.2.2 Wewnetrzne okablowanie falownika MOVIMOT® w rozdzielaczu obiektowym

A
mH o T T T of x4
=
h SIFEIZ T |~ |a|o| < |w|o|~|o| xq
[2] W~ N oo W
HH Fa Y [ S B [y B B
TH
X6

} (3]

[11 Przetacznik DIP do ustawiania typu potgczenia (A lub A)
Sprawdzi¢, czy typ potaczenia podigczonego silnika zgadza sie z ustawie-
niem przelacznika DIP.
[2] Uwaga na odblokowanie kierunku obrotow
(standardowo sg dostepne oba kierunki obrotow)
Oba kierunki obrotéw  Dostepny jest tylko kie- Dostepny jest tylko kierunek ob-

13 |15

9007200441652619

sg dostepne runek obrotéw W lewo rotow W prawo
SEIEE: 3| E| | 3| E| |
TH TH TH

[3] Podtgczenie wewnetrznego rezystora hamujgcego (tylko silniki bez hamulca)

11
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1 1 Uzupetniajgce wskazowki dotyczace uruchamiania rozdzielaczy obiektowych
Rozdzielacz obiektowy MF../MM../Z.8.

11.3 Rozdzielacz obiektowy MF../MM../Z.8.

11.3.1  Wylacznik serwisowy

Wytacznik serwisowy rozdzielacza obiektowego Z.8. wytacza nastepujgce uktady zasi-
lania:

« zasilanie sieciowe oraz
» zasilanie 24 V DC

4 OSTRZEZENIE

Porazenie prgdem z powodu niebezpiecznego napiecia w skrzynce przytgczeniowej
i rozdzielaczu obiektowym.

Wytacznik serwisowy/wytacznik zasilania odtgcza od sieci tylko naped MOVIMOT®,
a nie rozdzielacz obiektowy.

» Odtagczy¢ napiecie od falownika. Po odtgczeniu napiecia sieciowego odczekaé
przez minimum

— 1 minute.

Schemat podstawowy instalacji
"Safety Power”

|_|:I|[1]

X1 —  X40 —  X20/X29
— | N ™ >0 3 [m)
J\\\ MF../MQ..
N
4 RS485
+ '
Nl wn
| oc
MOVIMOT®
—| QN
o> oIel EE
MFZ.8F
X9 [2]
X40 X29 X20
55 {
) /
AAARRIRIAIE) 4 4y 2y
9007200441668363

[1] Mostek do zasilania napedu MOVIMOT® napieciem 24 V DC do interfejsu sieci
przemystowej (okablowany fabrycznie)
[2] Podtgczenie kabla hybrydowego
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Uzupetniajgce wskazowki dotyczace uruchamiania rozdzielaczy obiektowych 1 1
Rozdzielacz obiektowy MF../MM../Z.8.

11.3.2 Kontrola typu potaczenia silnika

Sprawdzi¢, czy zgodnie z ponizszg ilustracjg wybrany typ potgczenia rozdzielacza
obiektowego zgadza sie z typem potgczenia podigczonego silnika.

GO O
w2 u2 Vv2 V

ur vi w
O O O

1162529803

WSKAZOWKA

W przypadku silnikéw z hamulcem nie wolno montowaé prostownika hamulca
w skrzynce zaciskowe;j silnika!

[ 0

11.3.3 Wewnetrzne okablowanie falownika MOVIMOT® w rozdzielaczu obiektowym

A
MH 6T of xa
T ZERE] |eltle 5|y s
2
2
@
TH
AR
> 5909
S

9007200441675147

[11 Przetgcznik DIP do ustawiania typu potgczenia (A lub A)
Sprawdzi¢, czy typ potaczenia podigczonego silnika zgadza sie z ustawie-
niem przetacznika DIP.
[2] Uwaga na odblokowanie kierunku obrotéw
(standardowo sg dostepne oba kierunki obrotéw)
Oba kierunki obrotow  Dostepny jest tylko kie- Dostepny jest tylko kierunek ob-

sg dostepne runek obrotéw rotow
W lewo W prawo
g Tl E Elolx E Elolac
F
TH TH TH

[3] Podigczenie wewnetrznego rezystora hamujgcego (tylko silniki bez hamulca)
[4] Whylacznik serwisowy
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1 1 Uzupetniajgce wskazéwki dotyczace uruchamiania rozdzielaczy obiektowych
Rozdzielacz obiektowy MF../MM../Z.9.

11.4 Rozdzielacz obiektowy MF../MM../Z.9.

11.41 Wylacznik serwisowy

Wytacznik serwisowy rozdzielacza obiektowego Z.9. wytacza nastepujgce uktady zasi-
lania:

» Zasilanie sieciowe oraz
» Zasilanie 24 V DC

4 OSTRZEZENIE

Porazenie prgdem z powodu niebezpiecznego napiecia w skrzynce przytgczeniowej
i rozdzielaczu obiektowym.

Wytacznik serwisowy/wytacznik zasilania odtgcza od sieci tylko naped MOVIMOT®,
a nie rozdzielacz obiektowy.

» Odtagczy¢ napiecie od falownika. Po odtgczeniu napiecia sieciowego odczekaé
przez minimum

— 1 minute.

Schemat podstawowy instalacji

"Safety Power”

(1]

MFZ.9F

L1
L2
L3
24V
GND
24V
GND

MOVIMOT® 1 MOVIMOT® 2 MOVIMOT® 3

o> 2 IR o> =2 IR o> = IR

TH1
TH2

TH1
TH2

TH1
TH2

— X4 1 [2] = X4_2 [2] — X4_3 [2] —

18224333323

[11 Mostek do zasilania napedu MOVIMOT® napieciem 24 V DC do interfejsu sieci przemystowej (okablo-
wany fabrycznie)
[2] Zigcze zaciskowe kabla hybrydowego
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Uzupetniajgce wskazowki dotyczace uruchamiania rozdzielaczy obiektowych 1 1
Rozdzielacz obiektowy MF../MM../Z.9.

11.4.2 Kontrola typu potaczenia silnika

Sprawdzi¢, czy zgodnie z ponizszg ilustracjg wybrany typ potgczenia rozdzielacza
obiektowego zgadza sie z typem potgczenia podigczonego silnika.

0 O
w2 U2 v2 V

ur vi w
O O O

1162529803

WSKAZOWKA

W przypadku silnikéw z hamulcem nie wolno montowaé prostownika hamulca
w skrzynce zaciskowe;j silnika!

[ 0

11.4.3 Wewnetrzne okablowanie falownikéow MOVIMOT® w rozdzielaczu obiektowym

B (1]
Y[ HA
o~~~ 77— e}
3x. | T
X6_.§E_|n: olw|w|o]s 3] X4
gy
L TH (3]

18226734731

[11 Przetacznik DIP do ustawiania typu potaczenia (A lub A)
Sprawdzi¢, czy typ potaczenia podtaczonego silnika zgadza sie z ustawie-
niem przelacznika DIP.
[2] Uwaga na odblokowanie kierunku obrotow
(standardowo sg dostepne oba kierunki obrotéw)
Oba kierunki obrotow  Dostepny jest tylko kie- Dostepny jest tylko kierunek ob-

sg dostepne runek obrotéw rotow
W lewo W prawo
g e Rl E Elolx § Elolxc
F
TH TH TH

[3] Podtaczenie hamulca lub rezystora hamujgcego (tylko silniki bez hamulca)
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Uzupetniajgce wskazowki dotyczace uruchamiania rozdzielaczy obiektowych
Falownik MOVIMOT® wbudowany w rozdzielaczu obiektowym

11

11.5 Falownik MOVIMOT® wbudowany w rozdzielaczu obiektowym
W ponizszym rozdziale opisano zmiany zwigzane ze stosowaniem falownika
MOVIMOT® zamontowanego w rozdzielaczu obiektowym w poréwnaniu ze stosowa-
niem falownika zamontowanego w silniku.
11.5.1 Zmienione ustawienie fabryczne w przypadku falownika MOVIMOT® zamontowanego
w rozdzielaczu obiektowym
Zwroéci¢ uwage na zmienione ustawienia fabryczne (pogrubiong czcionkg) w przypad-
ku falownika MOVIMOT® zamontowanego w rozdzielaczu obiektowym Z.7., Z.8. lub
Z9.
Przetacznik DIP S1 1 ‘ 2 | 3 | 4
$1
Znaczenie Adres RS485
20| 2" 22| 23
MOVIMOT® 1 ON 1111
OFF oOoj0|0]|O0
MOVIMOT® 2" ON 1101011
OFF 0 0|0 O
MOVIMOT® 3" ON 11|11
OFF 0|00} O
1) Tylko do rozdzielaczy obiektowych Z.9.
$1 5 6 7 8
Znaczenie Ochro- | Stopien mocy Czestotli- | Tlumienie
na sil- silnika wos¢é podczas
nika PWM biegu jato-
wego
ON Wyt. | Silnik mniejszy Zmienna Wi
o jeden stopien (16, 8,
4 kHz)
OFF W Dostosowany 4 kHz Wyt
Potencjometr 11001
wartosci zada- Hz
nych f1 751
19y
S )
NS
2
01 2

[11 Ustawienie fabryczne

Wszystkie pozostate ustawienia sg takie same, jak ustawienia dla napedu MOVIMOT®

T
(1]

9007200441723659

z zamontowanym falownikiem. Patrz instrukcja obstugi MOVIMOT®.
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Uzupetniajgce wskazowki dotyczace uruchamiania rozdzielaczy obiektowych
Falownik MOVIMOT® wbudowany w rozdzielaczu obiektowym

11.5.2

jde

Nastepujgce funkcje dodatkowe sg mozliwe (z ograniczeniem) w przypadku stosowa-
nia falownika MOVIMOT® zamontowanego w rozdzielaczu obiektowym Z.7., Z.8. lub
Z.9. Szczegdtowy opis funkcji dodatkowych mozna znalezé w instrukcji obstugi

Funkcje dodatkowe w falowniku MOVIMOT® zamontowanym w rozdzielaczu obiektowym

MOVIMOT®.

Funkcja dodatkowa Ograniczenie

1 |MOVIMOTP® z przedtuzonymi czasami rampy -

2 |MOVIMOT® z ustawianym ograniczeniem pradu |—

(btad w razie przekroczenia ograniczenia)

3 |MOVIMOT® z ustawianym ograniczeniem pradu | Brak
(mozliwo$¢ przetgczania za pomoca zacisku f1/
f2)

4 |MOVIMOT® z parametryzacjg za posrednic- Brak
twem magistrali

5 |MOVIMOT® z ochrong silnika w rozdzielaczu -
obiektowym Z.7., Z.8. lub Z.9.

6 |MOVIMOT® z maksymalng czestotliwoscig -

PWM 8 kHz

7 |MOVIMOT® z szybkim rozruchem/zatrzyma- Sterowanie hamulcem me-

niem chanicznym moze by¢ reali-
zowane wylacznie przez
MOVIMOT?®. Sterowanie ha-
mulcem przez wyjscie prze-
kaznikowe nie jest mozliwe.

8 |MOVIMOT® z czestotliwoscig minimalng 0 Hz |-

10 | MOVIMOT® z czestotliwoscig minimalng 0 Hzi |—
zredukowanym momentem obrotowym przy ni-
skich czestotliwosciach

11 | Kontrola zaniku fazy w sieci dezaktywowana -

12 | MOVIMOT?® z szybkim rozruchem/zatrzyma- Sterowanie hamulcem me-
niem i ochrong silnika w rozdzielaczu obiekto- | chanicznym moze by¢ reali-
wym Z2.7., Z.8. lub Z.9. zowane wylacznie przez

MOVIMOT®. Sterowanie ha-
mulcem przez wyjscie prze-
kaznikowe nie jest mozliwe.

14 | MOVIMOT® z dezaktywowang kompensacjg -
poslizgu

WSKAZOWKA

Nie wolno wykorzystywac¢ funkcji dodatkowej 9 "MOVIMOT® do zastosowania dzwi-
gnicowego" oraz funkcji dodatkowej 13 "MOVIMOT® do zastosowania dZzwignicowego
z rozszerzong kontrolg n" w przypadku falownikow MOVIMOT® zamontowanych

w rozdzielaczu obiektowym Z.7., Z2.8.i1 2.9.!

11
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1 2 Profil urzagdzenia MOVILINK®

Kodowanie danych procesowych

12 Profil urzadzenia MOVILINK®

121 Kodowanie danych procesowych

Te same informacje na temat danych procesowych sg wykorzystywane do sterowania
oraz wprowadzania wartosci zadanych we wszystkich systemach sieci przemysto-
wych. Kodowanie danych procesowych przebiega zgodnie z jednolitym profilem
MOVILINK® dla falownikéw napedowych SEW-EURODRIVE.

Dla napedéw MOVIMOT®, wspoétpracujgcych z rozdzielaczami  obiektowy-
mi ..Z1,..2.3,.2.6, ..Z.8 lub ..Z.9, mozna rozrézni¢ nastepujgce wersje:

+ 2 stowa danych procesowych (2 PD)
» 3 stowa danych procesowych (3 PD)

Master

'lﬂ'”‘r'r' [ pot | Po2 | Ppos |
e [ P2 [ P3|
- PI
1191917323

PO = wyjsciowe dane procesowe Pl = wejsciowe dane procesowe
PO1 = stowo sterujgce P11 = stowo stanu 1
PO2 = predkos¢ obrotowa (%) Pl2 = prad wyjsciowy
PO3 =rampa PI3 = stowo stanu 2

1211 2 stowa danych procesowych

W przypadku sterowania falownikiem MOVIMOT® za pomocg 2 stow danych proceso-
wych nadrzedny uktad sterowania przesyta wyjsciowe dane procesowe "Stowo steru-
jace" i "Predko$¢ obrotowa [%]" do falownika MOVIMOT®. Falownik MOVIMOT® prze-
syla do nadrzednego uktadu sterowania wejsciowe dane procesowe "Stowo stanu 1"
oraz "Prad wyjsciowy".

121.2 3 stowa danych procesowych

W przypadku sterowania za pomocg 3 stéw danych procesowych jako dodatkowe sto-
wo wyjsciowych danych procesowych przesytana jest rampa, a jako trzecie stowo wej-
Sciowych danych procesowych - stowo stanu 2.
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121.3

PO1: stowo ste-
rujace

PO2: wartos¢
zadana

PO3: rampa

(tylko przy

protokole z 3 sto-
wami)

Profil urzadzenia MOVILINK®
Kodowanie danych procesowych

Wyjsciowe dane procesowe

Wyjsciowe dane procesowe s3g przesytane ze sterownika nadrzednego do falownika
MOVIMOT® (informacje dotyczgce sterowania i warto$ci zadane). Dane te bedg ak-
tywne w falowniku MOVIMOT® tylko wtedy, gdy adres RS485 w falowniku MOVIMOT®
(przetacznik DIP S1/1 — S1/4) jest ustawiony na wartos¢ inng niz 0.

Napedem MOVIMOT® mozna sterowaé¢ za pomocg nastepujgcych wyjsciowych da-
nych procesowych:

+ PO1: stowo sterujgce
* PO2: predkos¢ obrotowa [%] (wartos¢ zadana)
* PO3: rampa
Wirtualne zaciski do zwalniania hamulca
[ bez zezwolenia dla napedu,

tylko gdy przetacznik MOVIMOT®
S2/2 ="ON"

(przestrzegac instrukcji obstugi
MOVIMOT®)

Bazowy blok sterujacy

15|14 |13 |12 |11 |10 | 9 | 8 | 7 6 5143|210

ll1 " =
Reset

"110"
= zezwolenie
W przeciwnym
wypadku za-
trzymanie

Zarezerwo-
wane
= lIOll

Zarezerwowane dla funkcji dodatkowych =
IlOII

Wartos¢ procentowa ze znakiem poprzedzajacym liczbe / 0.0061%
Przyktad: -80% / 0,0061% = -13115 = CCC5,..

Czas zmiany czestotliwosci od 0 do 50 Hz w ms (zakres: 100 — 10000 ms)
Przyktad: 2,0 s = 2000 ms = 07D0,oc.

Stowo sterujace bit 0 — 2

Wprowadzanie polecenia sterujgcego "Zezwolenie" odbywa sie za pomocg bitu 0 — 2
poprzez wprowadzenie stowa sterujgcego = 0006, . W celu odblokowania napedu
MOVIMOT® zacisk wejsciowy PRAWO i/lub LEWO musi byé przetgczony dodatkowo
na +24 V (zmostkowany).

Polecenie sterujgce "Stop" jest przekazywane wraz ze zresetowaniem bitu 2 = "0". Ze
wzgledu na kompatybilnos¢ z innymi urzadzeniami z serii falownikéw firmy
SEW-EURODRIVE nalezy stosowa¢ polecenie zatrzymania 0002,... Falownik
MOVIMOT® powoduje zatrzymanie z aktualng rampg niezaleznie od stanu bitu 0 i bi-
tu 1, gdy bit 2 ="0".

Stowo sterujace, bit 6 = Reset

W przypadku zakiécenia mozna potwierdzi¢ btgd za pomocg bitu 6 = "1" (Reset). Ze
wzgledu na kompatybilnos¢ niezajete bity sterujgce powinny mie¢ wartos¢ "0".

12
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1 2 Profil urzagdzenia MOVILINK®

Kodowanie danych procesowych

Predkos¢ obrotowa [%]

Warto$¢ zadana predkosci obrotowej wprowadzana jest w sposéb wzgledny w postaci
procentowej i odnosi sie do maksymalnej predkosci obrotowej, ustawionej za pomocg
potencjometru wartosci zadanych f1.

Kodowanie: C000,, =-100% (obroty w lewo)
4000, = +100% (obroty w prawo)
— 1 jednostka = 0,0061%

Przykiad: 80% f..x, kierunek obrotow W LEWO:

Przeliczanie: -80% /0,0061 =-13115,,. = CCC5, ..

Rampa

W przypadku wymiany danych procesowych za pomocg 3 danych procesowych, aktu-
alna rampa integratora jest przesylana w stowie wyjsciowym danych proceso-
wych PA3. W przypadku sterowania falownikiem MOVIMOT® za pomocg 2 stow da-
nych procesowych uzywana jest rampa integratora ustawiona za pomocg przetgczni-
ka t1.

Kodowanie: 1 jednostka=1ms

Zakres: 100 — 10000 ms

Przykiad: 2,0 s =2000 ms = 20004, = 07D0; o,
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Profil urzadzenia MOVILINK® 1 2

Kodowanie danych procesowych

12.1.4 Wejsciowe dane procesowe

Falownik MOVIMOT® odsyta wej$ciowe dane procesowe do nadrzednego uktadu ste-
rowania. Wejsciowe dane procesowe skfadajg sie z informacji o stanie i aktualnych
wartosci. Naped MOVIMOT® obstuguje nastepujace wejsciowe dane procesowe:

* PI1: stowo stanu 1
* PI2: prad wyjsciowy
» PI3: stowo stanu 2

PI1: stowo stanu 1

15|14 13 |12{11|/10(9 (8 (7|6(/5/4(3|2|1|0

tZezwolenie dla regulatora =
Il1 "

Stan urzadzenia Falownik gotowy do
(bit 5 = "0") pracy = "1"

Oges. = tryb 24 V

24ec. = brak zezwolenia

Dane PO dostepne ="1"

4,.. = zezwolenie

184ec. = tryb reczny aktyw- Zarezerwowany

ny
Zarezerwowany

Numer btedu

(bit 5="1") Usterka/ostrzezenie = "1"
Zarezerwowany
Zarezerwowany

PI12: wartos¢ rzeczywista pradu

151413 |12{11/10(9 8 (7 |6|5(4|3|2|1|0

16-bitowa liczba catkowita ze znakiem poprzedzajg-
cym x 0,1% Iy

Przyktad: 0320, = 800 x 0,1% ly=80% Iy
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Kodowanie danych procesowych

PI3: stowo stanu 2

(tylko w przypadku protokotu z 3 stowami)

15/14/13|12|11|10(9 (8 7|6

5

4

0

tZezonenie dla regulatora =

156  Podrecznik - Interfejsy PROFINET 10, rozdzielacze obiektowe

||1 n

Falownik gotowy do
pracy = "1"

Dane PO dostepne ="1"

Zarezerwowany

———— Zarezerwowany

Usterka/ostrzezenie = "1"

Zarezerwowany

Zarezerwowany

01 (hamulec)

"1": hamulec zamkniety
"0": hamulec zwolniony

02 (gotowos¢ do pracy)

[1 (prawo)

12 (lewo)

I3 (warto$¢ zadana f2)

Zarezerwowane 0
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12.2

Stowo stanu MFE

Na ponizszej ilustracji przedstawiono konfiguracje stowa stanu interfejsu sieci przemy-

Profil urzagdzenia MOVILINK®
Stowo stanu MFE

stowej MFE:
2 bajty stanu MFE
Bajt n+1 Bajt n
Urzadze-
nie nad- 4 5T44T43[12[11]10 7/6/5/4(3[2(1]0
rzedne
(master) < MFE
magistra-
li
Zarezerwowane
= llOll
——— 7: btad systemu MFE
8: przecigzenie, napiecie elementu
wykonawczego DOO
Stan 9: R L | t
: przecigzenie, napiecie elementu
MFE

wykonawczego DO1

Zarezerwowane = "0"

Zarezerwowane = "0"

12: przecigzenie, napiecie czujni-

ka |

Zarezerwowane = "0"

12
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Profil urzagdzenia MOVILINK®

Stowo stanu MFE

W ponizszej tabeli przedstawiono informacje diagnostyczne interfejsu sieci przemysto-
wej MFE, przetwarzane w celu analizy w nadrzednej aplikacji PLC. Sygnaty sg przesy-
tane przez parametry i ew. kanat danych procesowych do sterownika.
Stan logiczny komunikacji "0" sygnalizuje przy kazdym sygnale stan OK, aby przebie-
gajgce asynchronicznie sekwencje rozruchowe urzadzenia nadrzednego magistrali
i PLC nie powodowaty komunikatow diagnostycznych podczas uruchamiania syste-
moéw (uruchomienie magistrali z danymi uzytkowymi = 0).

Bit sta- | Nazwa diagnosty- | Funkcja i kodowanie

nu ki przez magistra-

MFE le

0 Zarezerwowany -

1 Zarezerwowany -

2 Zarezerwowany -

7 Btad systemu MFE | Btad systemu MFE

1 = wystgpit btad systemu MFE
0=0K
Doktadne informacje, patrz indeks parametru 8310.

8 Przecigzenie, Zwarcie/przecigzenie zasilania elementu wykonawcze-
napiecie elementu |go dla wyjscia DOO
wykonawczego 1 = zwarcie/przecigzenie DOO
DOO
0=0K
9 Przecigzenie, Zwarcie/przecigzenie zasilania elementu wykonawcze-
napiecie elementu |go dla wyjscia DO1
vl:\)/ék;)nawczego 1 = zwarcie/przecigzenie DO1
0=0K
10 Zarezerwowany -
11 Zarezerwowany -
12 Przecigzenie, Zwarcie/przecigzenie zasilania czujnika z grupy |

napiecie czujnika | (VO24-I)
z grupy | 1 = zwarcie/przecigzenie zasilania czujnika

0 = zasilanie czujnika OK

13 Zarezerwowany -
14 Zarezerwowany -
15 Zarezerwowany -
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Profil urzadzenia MOVILINK® 1 2

Przyktad programu w potgczeniu z Simatic S7 i siecig przemystowg

12.3 Przyklad programu w potaczeniu z Simatic S7 i siecig przemystowa

Ponizszy przyktad programu do PLC Simatic S7 przedstawia przewarzanie danych
procesowych oraz wejs¢ i wyjs¢ binarnych interfejsu sieci przemystowej MF..

WSKAZOWKA

W przyktadzie opisano w sposob niewigzacy jedynie zasade tworzenia progra-
mu PLC. Firma SEW-EURODRIVE nie odpowiada za zawarto$¢ przyktadowego pro-
gramu.

jde

12.3.1 Przypisanie adreséw danych procesowych w urzadzeniu automatyzacyjnym

W przyktadzie dane procesowe interfejsu sieci przemystowej sg zapisane w pamieci
PLC PW132 - PW136.

Zarzgdzanie dodatkowym stowem wejsciowym/wyjsciowym odbywa sie w AW 100

i EW 100.
Master
(1]
[[Aaw100 |1pO MOVIMOT® + MF..
2 | Aw132 %PO1 PO
AW134 | PO2
awizs |po3 [ pot [ po2 | Po3
Ew100_|}oi [ e | P2 | P
3 |_EW132 | }PI1 - PI
EW134 |}PI2
|| EW136 | }PI3
/x/
1192075019
[1] Zakres adresu PO Wyjsciowe dane proce- Pl  Wejsciowe dane proce-
sowe sowe
[2] Adresy wyjsc PO1 Stowo sterujgce P11 Stowo stanu 1
[3] Adresy wejsé PO2 Predkosc¢ obrotowa [%] PI2 Prad wyjsciowy
PO3 Rampa P13 Stowo stanu 2
DO Wyjscia binarne DI Wejscia binarne

12.3.2 Przetwarzanie wej$é/wyjs¢ binarnych interfejsu sieci przemystowej MF..

Warunek logiczny | (AND) wej$¢ binarnych DIO — DI3 steruje wyj$ciami binarnymi DOO

i DO1w MF..:

U E 100.0 // Wenn DIO = "1"
U E 100.1 // DI1 = "1"

U E 100.2 // DI2 = "1"

U E 100.3 // DI3 = "1"

= A 100.0 // dann DOO = "1"
= A 100.1 // DOl = "1"
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Przyktad programu w potgczeniu z Simatic S7 i siecig przemystowg

12.3.3 Sterowanie napedem MOVIMOT®
Za pomoca wejscia DI0 aktywowane jest zezwolenie dla napedu MOVIMOT ©:
+ E 100.0 ="0": Polecenie sterujgce "Stop"
+ E 100.0 ="1": Polecenie sterujgce "Zezwolenie"

Przez wejscie DI1 ustawiany jest kierunek obrotow i predkos¢ obrotowa:

+ E 100.1 ="0": 50% f . Obroty w prawo

+ E100.1 ="1": 50% f s Obroty w lewo

Przyspieszanie lub hamowanie napedu odbywa sie za pomocg rampy integratora 1 s.

Wejsciowe dane procesowe sg zapisywane tymczasowo w celu dalszego przetworze-
nia w stowie znacznika 20 — 24.

U E 100.0 // Za pomoca 100.0 wprowadZ polecenie sterujace "Ze-
zwolenie”

SPB WOLNY

L W#l6#2 // Polecenie sterujace "Stop"

T PAW 132 // zapisz w PAl (stowo sterujace 1)
SPA ZAD.

FREI: L WH#1l6#6 // Polecenie sterujace MOVIMOT "Zezwole-
nie" (0006hex)

T PAW 132 // zapisz w PAl (stowo sterujace 1)

ZAD.: U E 100.1 // Za pomoca wejsécia 100.1 ustaw kierunek ob-
rotdéw

SPB LINK // Je$li wejscie 100.1 = "1", wtedy obroty w lewo

L W#16#2000 // Zadana predkos$¢ obrotowa = 50% fmaks. obroty w
prawo (=2000hex)

T PAW 134 // zapisz w PA2 (predkos$¢ obrotowa [%])
SPA RZECZ.

LINK: L W#16#E000 // Zadana predko$é obrotowa = 50% fmaks. ob-
roty w lewo (=E00QOhex)

T PAW 134 // zapisz w PA2 (predkos$¢ obrotowa [%])
RZECZ.: L 1000 // Rampa = 1ls (1000dez)

T PAW 136 // zapisz w PA3 (rampa)

L PEW 132 // wczytaj PEl (sitowo stanu 1)

T MW 20 // i zapisz tymczasowo

L PEW 134 // wczytaj PE2 (prad wyjsciowy)

T MW 22 // i zapisz tymczasowo

L PEW 136 // wczytaj PE3 (sitowo stanu 2)

T MW 24 // i zapisz tymczasowo

BE
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13.1
13.1.1

13.2
13.2.1

13.2.2

Obstuga oprogramowania inzynieryjnego MOVITOOLS® MotionStudio
Informacje dot. MOVITOOLS® MotionStudio

Obstuga oprogramowania inzynieryjnego
MOVITOOLS® MotionStudio

Informacje dot. MOVITOOLS® MotionStudio

Zadania

Oprogramowanie inzynieryjne MOVITOOLS® MotionStudio umozliwia kompleksowg
realizacje nastepujgcych zadan:

» Nawigzywanie komunikacji z urzgdzeniami
*  Przy wykorzystaniu urzadzen

Pierwsze kroki

Uruchamianie oprogramowania i zaktadanie projektu
Nalezy wykonac¢ nastepujgce czynno$ci:

1. W menu Start systemu Windows wybra¢ nastepujgce polecenie: [Start] > [Progra-
my] > [SEW] > [MOVITOOLS-MotionStudio] > [MOVITOOLS- MotionStudio]

= Nastgpi uruchomienie MOVITOOLS® MotionStudio.
2. Utworzy¢ projekt wraz z nazwg i sciezkg dostepu.

Nawigzywanie komunikacji i skanowanie sieci
Nalezy wykonac¢ nastepujgce czynnosci:
1. Do komunikacji z urzgdzeniami nalezy skonfigurowac kanat komunikacyjny.

= Szczegotowe dane dotyczgce konfiguracji kanatu komunikacyjnego oraz rodza-
ju komunikacji znajdujg sie w punkcie "Komunikacja przez ...".
2. Przeskanowaé swojg sie¢ (skanowanie urzgadzenia). W tym celu klikngé przy-
cisk [1] na pasku narzedzi.

ODE-H § ‘ + + X | [*5can
|
(11
27021598896943499

13

Podrecznik — Interfejsy PROFINET 10, rozdzielacze obiektowe | (5 7]



1 3 Obstuga oprogramowania inzynieryjnego MOVITOOLS® MotionStudio

Pierwsze kroki

13.2.3 Konfigurowanie urzagdzen

Ponizej na przyktadzie urzadzenia MOVIFIT® pokazano, jak otwiera sie narzedzia
w celu skonfigurowania urzgdzenia.

Tryb potagczenia to "Online". Urzgdzenie zostato przeskanowane w widoku sieci.

Nalezy wykonac¢ nastepujgce czynnosci:

1. Zaznaczy¢ urzgdzenie w widoku sieci (na przyktadzie modutu mocy [1]).

2. Prawym przyciskiem myszy otworzy¢ menu kontekstowe.

oo

=3y Ethemet

[1]

E\-ﬂ ENIP-192.168.10.4: MTF._E31A

-y SBus 1
=Y Intemal
— & 1:MTF

_ADD15-5A3

2
=

1. Parameter

Comparison

Startup

Application modules
Programming

Diagnostics

MOVITOOLS 4

Manage component (Default - Power section)  »

Properties...

P
EE
4é'
)
15

§ Startup
£ Parametertree

Manual operation

Technology activation

g Shell

9007201701091851

3. Wybra¢ narzedzia potrzebne do skonfigurowania urzadzenia (na przyktadzie pole-
cenia [Startup] (Uruchom)> [Parameter tree] (Drzewo parametréw).

il Tool start page EE Farameter tree [Default - Power section (MTF. AD003-543)]

O |5~

T ENLD

i

—r
r;++

suondip

Tres

kd

- 0.
R
- 3.
&3 5.
-3 6.
&3 7.
m-E8 8.

=258 MOVIFIT FC parameters

Display values

Setpoints/ramp generators

Motor parameters
Monitoring functions

Temninal assignmert
Control functions

nit functions
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Obstuga oprogramowania inzynieryjnego MOVITOOLS® MotionStudio 1 3
Tryb potgczenia

13.3  Tryb potaczenia

13.3.1  Przeglad

MOVITOOLS® MotionStudio rozréznia tryb potgczenia "Online" oraz "Offline". Tryb po-
taczenia uzytkownik wybiera samodzielnie. W zaleznos$ci od wybranego trybu potgcze-
nia wyswietlane sg narzedzia dostepne dla trybu online lub trybu offline.

Na ponizszej ilustracji pokazano oba rodzaje potagczenia.
(1] [2] [3]

Offline tool |

| Online tool |

(4]

18014399752675211

[11 Dysk twardy komputera PC
[2] Pamie¢ RAM komputera PC
[3] Komputer PC

[4] Urzadzenie

Narze- |Opis

dzia

Narze- |Zmiany dokonane za pomocg narzedzi offline majg najpierw wptyw "TYL-
dzia KO" na pamie¢ RAM [2].

offline

+ Zapisac projekt, aby zabezpieczy¢ zmiany na dysku twardym [1] kom-
putera PC [3].

* Aby przenies$¢ zmiany réwniez na swoje urzgdzenie [4], wykonac¢ funk-
cje "Download (PC->unit)" (Pobierz (komputer->urzgdzenie)). Jest to
mozliwe tylko wtedy, gdy komputer jest potaczony z urzgdzeniem po-
przez port/ztgcze USB.
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Tryb potaczenia

jde

Narze- |Opis
dzia

Narze- |Zmiany dokonane za pomocg narzedzi online majg najpierw wptyw "TYL-
dzia KO" na urzadzenie [4].
online

» Aby przenie$¢ zmiany rowniez do pamieci RAM [2], wykona¢ funkcje
"Upload" (urzgdzenie->komputer)".

« Zapisac projekt, aby zabezpieczy¢ zmiany na dysku twardym [1] kom-

putera PC [3].

WSKAZOWKA

Tryb potgczenia "Online" NIE JEST komunikatem zwrotnym o trwajgcym potgcze-
niu z urzadzeniem lub o gotowosci urzgdzenia do komunikacji. Jesli taki komuni-
kat zwrotny jest potrzebny, nalezy zapoznac sie z punktem "Ustawienie cykliczne-
go testu osiggalnosci" w pomocy online (lub w podreczniku)
MOVITOOLS® MotionStudio.

Polecenia zarzadzania projektem (na przyktad "Pobierz", "Zataduj" itp.), stan urza-
dzenia online oraz "Skan urzgdzenia", dziatajg niezaleznie od ustawionego trybu
potgczenia.

MOVITOOLS® MotionStudio uruchamia sie w trybie potgczenia, ktory byt ustawio-
ny przed zamknigciem programu.

13.3.2 Ustawienie trybu potaczenia (online lub offline)

Aby ustawic tryb potgczenia, nalezy wykonaé nastepujgce czynnosci:

1.

Wybrac tryb potgczenia:

= "przejscie na tryb online" [1], dla funkcji (narzedzia online), ktére majg mieé
bezposredni wptyw na urzgdzenie.

= "przejscie na tryb offline" [2], dla funkcji (narzedzia offline), ktére majg mieé
wplyw na projekt.

ODE-E T | + <+ X | [#Scan
[
M1 [2]
18014399643939211

[11 Symbol "przejscie na tryb online"
[2] Symbol "przejscie na tryb offline”

2. Zaznaczy¢ wezet urzadzenia.

3. Prawym przyciskiem myszy otworzy¢ menu kontekstowe, aby wyswietli¢ narzedzia

do skonfigurowania urzgdzenia.
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13.4
13.4.1

Obstuga oprogramowania inzynieryjnego MOVITOOLS® MotionStudio

Komunikacja szeregowa (RS485) przez konwerter ztgcza

Komunikacja szeregowa (RS485) przez konwerter ztacza

Podtaczanie komputera PC/laptopa

Interfejsy sieci przemystowej sg wyposazone w ztgcze diagnostyczne (ztgcze wtyko-
we RJ10) wykorzystywane do uruchamiania, parametryzacji i serwisowania.

Ztgcze diagnostyczne znajduje sie pod zaslepka gwintowang na interfejsie sieci prze-
mystowej.

Przed podfgczeniem wtyczki do ztgcza diagnostycznego nalezy odkreci¢ zaslepke
gwintowana.

A OSTRZEZENIE!
Niebezpieczenstwo oparzenia ze wzgledu na gorgce powierzchnie napedu MOVIFIT®
(zwtaszcza radiatora).

Powazne obrazenia ciata.

+ Nalezy zaczekaé, az naped MOVIMOT® ostygnie w wystarczajgcym stopniu, wow-
czas mozna go dotkngc.

Potaczenie ztgcza diagnostycznego z komputerem PC/laptopem mozna zrealizowac
za pomoca konwertera ztgcza USB11A ze zlgczem USB, numer katalogowy
08248311.

USB11A @ ®®
USB RJ10 éﬁ
o M@ 2
MF../MQ..
18014399704594315

Zakres dostawy:

» Konwerter ztgcza USB11A

+ Kabel ze ztgczem wtykowym RJ10
» Kabel ztagcza USB (USB11A)

Podrecznik — Interfejsy PROFINET IO, rozdzielacze obiektowe
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Komunikacja szeregowa (RS485) przez konwerter ztgcza

Instalacja sterownikéow

Sterowniki do konwertera ztgcza USB11A sg kopiowane do komputera/laptopa pod-
czas instalacji MOVITOOLS® MotionStudio.

Nalezy wykona¢ nastepujgce czynnosci:

1.
2.

=

Uzytkownik komputera/laptopa musi posiadac lokalne uprawnienia administratora.

Podtgczy¢ konwerter ztgcza USB11A do wolnego gniazda USB w komputerze/lap-
topie.

= Nowy sprzet zostanie wykryty, a asystent sprzetu zainstaluje sterowniki.

Konwerter ztgcza jest gotowy do pracy.

Sprawdzenie portu COM USB11A w komputerze/laptopie

Nalezy wykonac¢ nastepujgce czynnosci:

1.

Na komputerze/laptopie wybra¢ w menu Start systemu Windows polecenie
[Start] > [Ustawienia] > [Panel sterowania] > [System]

2. Otworzy¢ zaktadke "Sprzet".

Klikng¢ przycisk [Menedzer urzgdzen].
Rozwingé¢ liste "Porty (COM i LPT)".

= Zostanie wyswietlony wirtualny port COM, ktoéry zostat przypisany do konwerte-
ra ztgcza (np. "Port szeregowy USB (COM3)").

Aby unikng¢ konfliktéw z innym portem COM, zmieni¢ port COM konwertera ztg-
cza USB11A:

W menedzerze urzadzen zaznaczy¢ port COM USB11A.

W menu kontekstowym wybrac¢ polecenie [Wtasciwosci] i przypisa¢ do USB11A in-
ny port COM.

Aby zapisaé zmienione wiasciwosci, uruchomié ponownie komputer.
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Komunikacja szeregowa (RS485) przez konwerter ztgcza

13.4.2 Konfigurowanie komunikacji szeregowej
Nalezy wykonac¢ nastepujgce czynno$ci:

v Przez konwerter ztgcza USB11A nawigzane jest potgczenie szeregowe miedzy
komputerem/laptopem a urzgdzeniami, ktére majg zosta¢ skonfigurowane.

1. Klikngé symbol [1] na pasku narzedzi.

DE-d BO B B4 + + X |[#5can
|
(1
18014399642823819
= Pojawi sie ponizsze okno.

(1] [2] (3]

T r— B
| IV activate
! [5eial =] COM port: 1. Baud rate: AUTO N
| Edi. |
- IV Activate
g?hf;g'l‘g COM port: 3, Baud rate: AUTO _
K Link ’ Edit... ’
l J l- Bctivate
Edit
J I | &ctivate
Edit
MOVITOOLS® MationStudio | 0K | Abbrechen |
9007200201683979

2. Zlisty wyboru [1] wybra¢ rodzaj komunikacji "Serial" (Szeregowa).

= W przedstawionym przyktadzie aktywowany jest 1. kanat komunikacyjny z ro-
dzajem komunikacji "Serial" (szeregowa) [2].
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Komunikacja szeregowa (RS485) przez konwerter ztgcza

3. Klikngé przycisk [3].

= Zostang wyswietlone ustawienia rodzaju komunikacji "Serial".

L x|

Bazic settings | Extended settings |

COM port: I‘I j
Baud rate: IALITD
|
m-M ohionStudio |

| (Default AUTO)

ok |o| Abbrechen ]-

9007200201689739

4. W razie potrzeby zmieni¢ parametry komunikacji w zaktadce "Basic set-
tings" (Ustawienia podstawowe) i "Extended settings" (Ustawienia zaawansowa-
ne). Szczegotowy opis parametrow komunikacji znajduje sie w rozdziale "Parame-
try komunikacji szeregowej (RS485)" (— B 168).

13.4.3 Parametry komunikacji szeregowej (RS485)

W ponizszej tabeli opisane sg [Basic settings] (Ustawienia podstawowe) kanatu komu-
nikacji szeregowej (RS485).

Parametry komu-
nikacji

Opis

WSKAZOWKA

Port COM

Port szeregowy, do
ktérego jest podta-
czony konwerter zig-
cza

» Jesli nie jest tu wpisana zadna war-
tos¢, pierwszy dostepny port zajmuje
serwer komunikacyjny SEW.
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Komunikacja szeregowa (RS485) przez konwerter ztgcza

Parametry komu-
nikacji

Opis

WSKAZOWKA

Predkos¢ transmi-
sji

Predkos¢ transmisiji,
Z jakg podigczony
komputer komuniku-
je sie w sieci z urza-
dzeniem przez kanat
komunikacyjny.

Mozliwe do ustawienia wartosci:
— 9,6 kb/s

— 57,6 kb/s

— AUTO (ustawienie domysine)

+ Prawidlowa wartos¢ jest podana w do-
kumentac;ji dot. podtgczonego urzg-
dzenia.

*  Przy ustawieniu "AUTO" urzadzenia
sg skanowane po kolei z obiema pred-
kosciami transmisiji.

» Jesli nie zostanie ustawiona opcja
"AUTQO", predko$¢ transmisji nalezy
ustawi¢ na 57,6 kb/s.

» Ustawi¢ wartos¢ startowg do automa-
tycznego wykrywania predkosci trans-
misji w punkcie [Settings] (Ustawienia)
> [Options] (Opcje) > [Communication]
(Komunikacja).

komunikacji szerego

wej (RS485).

W ponizszej tabeli opisano [Extended settings] (Ustawienia zaawansowane) kanatu

Parametry komu-
nikacji

Opis

WSKAZOWKA

wielobajtowe

rametrach

Telegramy Telegram z 1 poje- |Jest uzywany do przestania 1 pojedyn-
jednoparametrowe | dynczym parame- czego parametru urzgdzenia.

trem
Telegramy Telegram o wielu pa- | Jest uzywany do przestania kompletne-

go zestawu parametréw urzgdzenia.

Limit czasu

Czas oczekiwania

w [ms], przez ktory
urzadzenie nadrzed-
ne oczekuje na od-
powiedz urzgdzenia
podrzednego po wy-
staniu zapytania.

» Ustawienie domysine:

— 100 ms (telegram jednoparametro-
wy)
— 350 ms (telegram wielobajtowy)

Jesli podczas skanowania sieci nie
zostang znalezione wszystkie urza-
dzenia lub wystgpig problemy z komu-
nikacja, nalezy zwiekszy¢ wartosci

w nastepujgcy sposob:

— 300 ms (telegram jednoparametro-
wy)
— 1000 ms (telegram wielobajtowy)

Powtoérzenia

Liczba powtoérzen
zapytania po prze-
kroczeniu limitu cza-
su

Ustawienie domy$ine: 3

13
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Obstuga oprogramowania inzynieryjnego MOVITOOLS® MotionStudio
Komunikacja przez Ethernet

13.5 Komunikacja przez Ethernet

13.5.1 Podiaczenie komputera przez Ethernet

Na ponizszej ilustracji pokazano podtgczenie komputera/laptopa do ztgcza Ethernet
interfejsu sieci przemystowej MFE.

9007202803975307

W ponizszej tabeli przedstawiono adres IP oraz maske podsieci ztgcza Ethernet inter-
fejsu sieci przemystowej MFE.

Standardowy adres IP [ 192.168.10.4
Maska podsieci 255.255.255.0

13.5.2 Nawigzanie komunikacji za pomoca Address Editor

[0

Address Editor to bezptatne oprogramowanie firmy SEW-EURODRIVE. Program jest
dostepny po zainstalowaniu oprogramowania inzynieryjnego
MOVITOOLS® MotionStudio, lecz uzywa sie go niezaleznie od niego.

Za pomocg programu Address Editor mozna znalezé wszystkie urzgdzenia
SEW-EURODRIVE podtgczone do lokalnego segmentu sieci (podsieci) i dokonac
ustawien sieci.

WSKAZOWKA

Address Editor znajduje wytgcznie urzgdzenia SEW-EURODRIVE. Urzgdzenia mu-
szg byc¢ potgczone z siecig przez interfejs sieci przemystowej Ethernet.

Inaczej niz za pomocg MOVITOOLS® MotionStudio nie ma koniecznosci ustawiania
adresu IP komputera PC na lokalny segment sieci.

W celu dodania do istniejgcej sieci kolejnych urzgdzenh pracujagcych w standardzie
Ethernet nalezy wykonaé¢ nastepujgce czynnosci:

1. "Uruchomienie Address Editor" (— B 170)
2. "Szukanie urzadzenia pracujacego w standardzie Ethernet Ethernet" (— E 171)

3. "Dopasowanie adresu IP urzgdzen pracujgcych w standardzie Ether-
net" (— B 172)

4. Opcja: "Ustawienie komputera PC odpowiednio do sieci" (— B 173)

Uruchomienie Address Editor

Address Editor mozna uruchomi¢ bezposrednio po zainstalowaniu oprogramowania
MOVITOOLS® MotionStudio.

Nalezy wykonac¢ nastepujgce czynnosci:
1. Zamkngé MOVITOOLS® MotionStudio.

2. W menu Start systemu Windows wybraé nastepujgce polecenie: [Start] > [Progra-
my] > [SEW] > [MOVITOOLS MotionStudio] > [Address Editor]

170  Podrecznik - Interfejsy PROFINET 10, rozdzielacze obiektowe
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Komunikacja przez Ethernet

Szukanie urzadzenia pracujacego w standardzie Ethernet Ethernet

Za pomocg Address Editor mozna wyszuka¢ urzgdzenia pracujgce w standardzie
Ethernet w sieci. Mozliwe jest znalezienie réwniez nowo dodanych urzadzen pracujg-
cych w standardzie Ethernet. Ponadto Address Editor moze pomdc w zlokalizowaniu
znalezionych urzgdzen pracujacych w standardzie Ethernet.

Nalezy wykona¢ nastepujgce czynnosci:

1.
2.

Uruchomi¢ Address Editor.

Jako interfejs dla urzadzenia i komputera PC wybra¢ "Ethernet”. W tym celu akty-
wowac odpowiednie pole opcji.

Klikng¢ przycisk [Dalej].

Poczeka¢ do momentu automatycznego uruchomienia skanowania sieci. Stan-
dardowym ustawieniem czasu oczekiwania sg 3 s (pole wprowadzania [2]).

(11 [2] [3]
M [* Scan Timeout[s] 3 &8 Address ChangeTimeout [s] 5 E=| Select network card =
infiguration
Unit Communication parameters
o
¢ 0K
M&CID  00-0F-B9-FF-FF-EE IP address 10.3.71.131
Signature  dfs21b-gateway 1 Subnetwork mask 255,255 252.0
Type Gateway DFSZ1B Standard Gateway 10.3.68.1
@ [ Lacate
[4]
18014400023008779

= Pojawi sie lista aktualnych adreséw wszystkich urzadzen pracujgcych w stan-
dardzie Ethernet w podtaczonej sieci.

Jesli po zeskanowaniu sieci nie zostang znalezione Zadne urzgdzenia, sprawdzic¢
okablowanie lub sprawdzié¢, czy w komputerze nie zainstalowano (aktywowano)
kilku kart sieciowych.

Aby znalez¢ urzgdzenia z okreslong kartg sieciowg, nalezy wykona¢ nastepujgce
czynnosci:

Wybra¢ wymagang karte. W tym celu klikng¢ przycisk [3] na pasku narzedzi.
Uruchomi¢ recznie skanowanie sieci. W tym celu klikngé przycisk [1] na pasku na-
rzedzi.

Aby zlokalizowa¢ urzadzenie pracujgce w standardzie Ethernet, aktywowac pole
kontrolne [4].

= Dioda "link/act" pierwszego ztgcza Ethernet odpowiedniego urzgdzenia miga na
Zielono.

13
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Komunikacja przez Ethernet

Dopasowanie adresu IP urzadzen pracujacych w standardzie Ethernet

Nalezy wykonac¢ nastepujgce czynno$ci:

1.
2.

Uruchomi¢ Address Editor i przeskanowac siec.

Klikng¢ dwukrotnie myszg ten obszar okna [1] w ustawieniach urzadzenia pracujg-
cego w standardzie Ethernet, ktére musi zostaé zmienione. Mozna zmienié naste-
pujgce ustawienia:

Adres IP

Maska podsieci

Bramka domysina

Konfiguracja uruchamiania DHCP (jesli jest obstugiwana przez urzgdzenie)

IP address . 2.7.151
Subnetwork mask 285,286,252, 0 |[——— [1]
Standard Gateway 10, 3.68. 1

Download % [2]

18014400041285899

Potwierdzi¢ zmiany klawiszem Enter.

4. Aby przesta¢ zmiany adresowania do urzgdzenia pracujgcego w standardzie

Ethernet, nalezy klikng¢ przycisk [2].

Aby aktywowac zmienione ustawienia, nalezy wytgczy¢ i ponownie wigczy¢ urza-
dzenie.

172  Podrecznik - Interfejsy PROFINET 10, rozdzielacze obiektowe

22870997/PL — 12/2016



22870997/PL — 12/2016

Obstuga oprogramowania inzynieryjnego MOVITOOLS® MotionStudio

Komunikacja przez Ethernet

Ustawienie komputera PC odpowiednio do sieci

Nalezy wykonac¢ nastepujgce czynno$ci:

1.
2.

W panelu sterowania systemu Windows wybra¢ ustawienia sieci.

We wilasciwosciach uzywanego adaptera wybra¢ protokét internetowy "TCP/IPv4"
w wersji 4.

We wiasciwosciach protokotu internetowego wpisaé¢ adres IP komputera:

Dla maski podsieci i bramki domys$inej wpisa¢ te same parametry adresu IP, co
w innych urzadzeniach w sieci lokalnej.

W zaleznosci od maski podsieci wpisa¢ adres IP komputera. Adres IP komputera
PC rozni sie od adresu IP wszystkich pozostatych urzadzen sieci i tym samym jest
unikalny. Adres sieci musi zgadza¢ sie dla wszystkich urzadzen, a adres urzgdze-
nia musi roznic sie dla wszystkich urzgdzen.

Przyktad: W stanie fabrycznym urzgdzenia SEW-EURODRIVE majg nastepujgcy
adres IP: Standardowy adres IP "192.168.10.4", maska podsieci "255.255.255.0".
W takim przypadku komputer nie moze mie¢ w ostatnim czionie adresu wartosci
"0", "4", "127" lub "255".

Potwierdzi¢ przyciskiem [OK].

5. Aby zamkng¢ okno, klikngé ponownie przycisk [OK].
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Komunikacja przez Ethernet

13.5.3 Konfigurowanie kanatlu komunikacji przez Ethernet

Do komunikacji przez Ethernet urzgdzenia wykorzystujg protokét SEW-EURODRIVE
SMLP (Simple MOVILINK® Protokoll), przesytany bezposrednio przez TCP/IP.

Nalezy wykona¢ nastepujgce czynnosci:
1. Skonfigurowac¢ kanat komunikacji przez Ethernet .

2. W ponizszym oknie w zaktadce "SMLP settings" (Ustawienia SMLP) [1] ustawic
parametry protokotu SMLP (— B 175).

(1) Ethernet

[1] ————— SMLP settings | Ethercat settings |
Activate SMLP [Crefault value: es)

B azic zettings

[2] ————— Timeout: 1000 Himz  [Default 1000 mz)
[8] —— Broadcast IP address: 192.168.10.255 [ Metwork, adapter... ]
[4] —————— Broadcast scan duration: |1 =z [Defaul 15
Adress lists
[6]
[6] ———— IP addresses of SMLP server | Excluded IP addresses |
A
¥
I
[7]
X |
MOVITOOLS ©-MotionS udio Lok B cameal |
IP address: -~ [8]

MOVTOOLS® Moot | 0% ” Cancel ]

18328429835
[11 Zaktadka "SMLP set- [5] Zakiadka "IP adresses of SMLP server" (Adresy
tings" (Ustawienia SMLP) IP serwera SMLP)
[2] Timeout (Limit czasu) [6] Zakfadka "Excluded IP adresses" (Wykluczone
adresy IP)

[3] Broadcast IP adress (Ad- [7] Dodaj adres IP
res IP broadcast)

[4] Broadcast scan duration [8] Pole do wpisania adresu IP
(Czas skanowania broad-
cast)
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Parametry komunikacji dla SMLP

Komunikacja przez Ethernet

W ponizszej tabeli przedstawiono parametry komunikacji dla SMLP:

Parametry komu-
nikacji

Opis

WSKAZOWKA

Timeout (Limit
czasu)

Czas oczekiwania w ms,
przez ktoéry klient oczekuje

po zapytaniu na odpowiedz |*

serwera.

* Ustawienie standardowe:
1000 ms

Jesli opdéznienie komunikaciji
powoduje zaktécenia, nalezy
zwiekszyc¢ te wartosé.

Broadcast IP ad-
ress
(Adres IP broad-
cast)

Adres IP lokalnego seg-
mentu sieci, w obrebie
ktérego wykonywane jest
skanowanie urzgdzen.

W ustawieniu standardowym pod-
czas skanowania sg wyszukiwane
wytgcznie urzadzenia znajdujgce
sie w lokalnym segmencie sieci.

"IP adresses of
SMLP server"
(Adresy IP serwe-
ra SMLP)

Adres IP serwera SMLP
lub innych urzgdzen, ktére
majg by¢ uwzglednione
przy skanowaniu, lecz

znajdujg sie poza lokalnym |*

segmentem sieci.

» Tutaj nalezy wpisa¢ adres IP
urzgdzen, ktére majg byé
uwzglednione przy skanowaniu,
lecz znajdujg sie poza lokalnym
segmentem sieci.

W przypadku posredniej komu-
nikacji z Ethernetu na
PROFIBUS nalezy wpisac tutaj
adres IP sterownika.

Excluded IP ad-
ress

(Wykluczone adre-
sy IP)

Adresy IP urzadzen, ktére
nie majg by¢ uwzgledniane
przy skanowaniu urzadzen.

Nalezy wpisa¢ tu adresy IP urzg-
dzen, ktére nie majg by¢ uwzgled-
niane przy skanowaniu urzadzen.
Moga to by¢ urzadzenia, ktére nie
sg gotowe do komunikacji (np. po-
niewaz nie zostaty jeszcze urucho-
mione).
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Komunikacja przez Ethernet

13.5.5 Wykorzystywane porty komunikacji

W ponizszej tabeli przedstawiono porty komunikacji wykorzystywane przez oprogra-
mowanie MOVITOOLS® MotionStudio.

Zastosowanie NI Opis
portu komunikacji P

Do ustug SMLP i wykorzystywania

Serwer ETH 300 (TCP/UDP) komputera jako bramki Ethernet.

Do komunikacji miedzy

Serwer komunikacyjny 301 (TCP) MOVITOOLS® MotionStudio a ser-

SEW werem komunikacyjnym SEW
Offline-Data-Server Do komunikacji
(Serwer danych 302 (TCP) MOVITOOLS® MotionStudio w try-
offline) bie offline

Do komunikacji z komputerem i ak-

®

Serwer MOVIVISION 303 (TCP) tywnym serwerem MOVIVISION®
Zarezerwowany 304 -

Do komunikacji przez TCI (Tool
Serwer TCI 305 (TCP) Calling Interface firmy Siemens)
EcEngineeringServer- Do bezposredniej komunikacji (bez
RemoteControl 306 (UDP) urzgdzenia nadrzednego) z urzg-

dzeniami podrzednymi

Do bezposredniej komunikacji (bez

EcEngineeringServer urzgdzenia nadrzednego) z urzg-

Mailbox Gateway 307 (UDP) dze.rluaml podrzednymi i dolkomunl-
kacji przez bramke skrzynki poczto-
wej

Wizualizacja Do komunikacji miedzy MOVI-PLC®

MOVI-PLC® 308 (TCP/UDP) a funkcjg symulacji 3D

MOVITOOLS® MotionStudio

176  Podrecznik - Interfejsy PROFINET 10, rozdzielacze obiektowe

22870997/PL — 12/2016



22870997/PL — 12/2016

Serwis 1 4
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14 Serwis

WSKAZOWKA

Informacje na temat serwisowania i konserwacji falownika MOVIMOT® znajdujg sie
w odpowiednich instrukcjach obstugi.

e

14.1  Diagnostyka magistrali za pomoca MOVITOOLS® MotionStudio

14.1.1 Diagnostyka sieci przemystowej za pomocg Gateway Configurator

Interfejsy sieci przemystowej MF../MQ.. posiadajg ztgcze do diagnostyki podczas uru-
chamiania i serwisowania.

Zigcze to umozliwia diagnostyke magistrali za pomocg dodatku "Gateway Configura-
tor" do oprogramowania MOVITOOLS® MotionStudio.

1. Potgczy¢ komputer/laptop z interfejsem sieci przemystowej MFE.
= Patrz rozdziat "Podtgczanie komputera/laptopa”.
Przeprowadzi¢ skanowanie online.

Prawym przyciskiem myszy klikng¢ jednostke komunikacyjng i wybraé punkt
[Startup] > [Gateway Configurator].

Parametry bramki
MOVITOOLS® MotionStudio otwiera dodatek "MFE Gateway Configurator":

m MFE Gateway Configurator [Unnamed (MFE 52 B)]

MFE Gateway Configurator

Unit a @ Gateway parameters /Q Process data monitor |
'Configuration

I@ Reset

Uit t/pe MFE 52 B OK! ¥
Signature
Firmware gateway 1824 215 452
Firmware release 251865
Fault status No fault
Fieldbus type PROFINET IO
PROFINET device name mfeSib -

Fieldbus timeout interval [ms] 12

IP address 192 . 168 . 10 . 35

Subnet mask 255 . 255 . 255 . O

Standard gateway 192 . 168, 10 ., 35

MAC address 00-0F-69-17-4c 16

Factory setting Ne -

9007203240124683
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Diagnostyka magistrali za pomocg MOVITOOLS® MotionStudio

W zaktadce znajdujg sie parametry i informacje o stanie interfejsu sieci przemystowe;.

Monitor wartosci procesowych

Otworzy¢ zaktadke "Process data monitor" (Monitor wartosci procesowych).

mMFEGaWCmﬁM[UmTBd{MFEEZBJ]‘ >4

Unit 7 ’ Gateway parameters }ﬁ; Process data monitor b B

[Unnamed] (MFE 52 B)

Digital inputsiouiputs
[Unnamed] (MMO015D-5A3)

(<0004 P12

. <0000 FI3

Process data unit 1 B2d0d Fla
<0004 P12

. (D000 FI3

Process data unit 2 B2d0d P4
(<0004 Fl2

. 0000 FI3

Process data unit 3 B2d0e P4

9007203240129419

Monitor wartosci procesowych umozliwia tatwg diagnostyke danych procesowych wy-
mienianych miedzy interfejsem sieci przemystowej a urzagdzeniem nadrzednym sieci.
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14.1.2 Tabela bledow interfejséw sieci przemystowej

Kod |Znaczenie Reakcja Mozliwa przyczyna Dziatanie

25 EEPROM Szybkie zatrzyma- | Btad podczas dostepu do pa- |+ Wyswietli¢ ustawienie fa-

nie napedu mieci EEPROM. bryczne "Stan fabryczny",
MOVIMOT® wykonac reset i sparametry-
DO =0 zowac ponownie (uwaga:
- nastgpi wéwczas skasowa-
nie programu IPOS).

* W przypadku ponownego
wystgpienia zaktécenia
skonsultowac sie z serwi-
sem firmy
SEW-EURODRIVE.

28 Przekroczenie | WyjSciowe dane | Nie odbyta sie komunikacja » Sprawdzi¢ procedure komu-
limitu czasu | procesowe =0 pomiedzy urzadzeniem nad- nikacji urzadzenia nadrzed-
sieci przemy- DO =0 rzednym i podrzednym w ra- nego.
stowej o mach zaprojektowanego cza-

(mozliwos¢ odta- | su kontroli odpowiedzi.
czenia)

37 Btad ukladu |Zatrzymanie ko- |Btad w dziataniu oprogramo- |« Skonsultowac¢ sie z serwi-
Watchdog munikacji wania systemowego sem firmy

z MOVIMOT®. SEW-EURODRIVE.

28 Biad oprogra-
mowania DO =0

45 Bfad inicjali- Bfad podczas resetowania po |+ Zresetowac. W przypadku
zacji wykonaniu autotestu. ponownego wystgpienia

btedu skonsultowac sie
z serwisem firmy
SEW-EURODRIVE.
97 Kopiowanie Bfad podczas kopiowaniare- |+ Ponowi¢ probe skopiowania
danych kordu danych. danych; wczesniej przywro-
D . . ci¢ ustawienie fabryczne
ane sg niespojne. "Stan fabryczny" i wykonac¢
reset.

111 | Przekroczenie | Brak reakcji Jedno lub kilka urzgdzen abo- |+ Sprawdzi¢ napiecie
limitu czasu nenckich (MOVIMOT®) nie zasilajgce i okablowanie
MOVIMOT® mogto zareagowac w okreslo- RS485.

nym czasie na zadziata- «  Sprawdzi¢ adresy zaprojek-
nie MQ.. towanych urzadzen abo-
nenckich.

112 |Blad urzadzen np. przecigzenie wyjscia bi- * Przeanalizowaé stowo sta-
peryferyjnych narnego nu MFE i usung¢ przyczyne

btedu.

14.2 Wymiana urzadzenia

14.21 Wskazéwki dotyczace wymiany urzadzenia

Interfejs sieci przemystowej MFE udostepnia funkcje szybkiej wymiany urzadzenia. In-
terfejs sieci przemystowej MFE posiada wymienng karte pamieci, na ktérej sg automa-

tycznie zapisywane wszystkie parametry sieci Ethernet.

14
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W razie koniecznosci wymiany interfejsu sieci przemystowej MFE, system mozna bar-
dzo szybko uruchomi¢ ponownie poprzez zwykte przetozenie karty pamieci.
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14.2.2 Wymiana urzadzenia interfejsu sieci przemystowej MFE

4 OSTRZEZENIE

Porazenie pradem na skutek niecatkowitego roztadowania kondensatorow.
Smier¢ lub powazne obrazenia ciata.

» Odtgczy¢ napiecie od rozdzielacza obiektowego. Po odtgczeniu napiecia siecio-
wego odczekaé przez minimum

— 1 minute.

W celu wymiany interfejsu sieci przemystowej MFE nalezy wykonaé nastepujace czyn-

nosci:

1. Odkreci¢ sruby mocujgce i zdjg¢ interfejs sieci przemystowej MFE z rozdzielacza
obiektowego.

2. Wyjg¢ karte pamieci z dotychczasowego interfejsu sieci przemystowej MFE.

UWAGA! Uszkodzenie karty pamigci.
Uwazaé, aby karta pamieci nie przekrzywita sie. W przeciwnym razie dojdzie do
wygiecia stykow i uszkodzenia karty pamieci.

9007202804343051
4. Wiozy¢ karte pamieci od spodu do nowego interfejsu sieci przemystowej MFE.

5. Zalozy¢ nowy interfejs sieci przemystowej MFE na rozdzielacz obiektowy.
Przykreci¢ dobrze interfejs sieci przemystowej MFE za pomocg 4 Srub.

o

Wigczy¢ rozdzielacz obiektowy z nowym interfejsem sieci przemystowej MFE.

= Parametry zapisane na karcie pamieci zostang przeniesione automatycznie i bedg
dostepne.
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Wymiana urzgdzenia

14.2.3 Wskazéwki dotyczace montazu falownikéw MOVIMOT® na rozdzielaczu obiektowym MFZ29

4 OSTRZEZENIE

Niekontrolowane odblokowanie przypadkowego napedu poprzez zamiane falowni-
kéw MOVIMOT®.

Smier¢ lub powazne obrazenia ciata.

« Zamontowa¢ falowniki MOVIMOT® na podstawie ustawionego adresu RS485
zgodnie z ponizszg ilustracja.

MOVIMOT® 1 MOVIMOT® 2 MOVIMOT® 3

18403922443

A OSTRZEZENIE

Porazenie pradem elektrycznym z powodu braku ostony.
Smieré lub powazne obrazenia ciata.

* W przypadku montazu na rozdzielaczu obiektowym tylko 1 lub 2 falownikéw
MOVIMOT®, wszystkie wolne gniazda nalezy zabezpieczy¢ dotgczonymi zaslep-
kami.

« Zadne gniazda nie mogg pozostaé odstoniete.
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Wymiana urzadzenia

UWAGA

Utrata podanego stopnia ochrony z powodu niedopuszczalnego montazu. Jesli pod-
czas montazu na rozdzielaczu obiektowym zostanie podigczony tylko 1 falownik
MOVIMOT® lub tylko interfejs sieci przemystowej, a nastepnie zostanie on przykre-
cony z petnym momentem dokrecenia, moze doj$¢ do odksztatcenia pokrywy. Spo-
woduje to nieszczelnos¢ rozdzielacza obiektowego.

Uszkodzenie rozdzielacza obiektowego.

* Najpierw nalezy podigczy¢ do rozdzielacza obiektowego wszystkie falowniki
MOVIMOT?® i interfejs sieci przemystowej, a ich $ruby mocujgce tylko lekko do-
krecic.

« Nastepnie dokreci¢ $ruby mocujgce falownikow MOVIMOT® i interfejsu sieci
przemystowej na krzyz z momentem 3 Nm.
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Magazynowanie dtugoterminowe

14.3 Magazynowanie diugoterminowe

W przypadku magazynowania dtugoterminowego nalezy co 2 lata podtgczaé urzadze-
nia z falownikiem na co najmniej 5 minut do napiecia sieciowego. W przeciwnym razie
zywotnos¢ urzadzenia ulegnie skréceniu.

14.31 Sposéb postepowania w przypadku niewykonania konserwacji

Falowniki zawierajg kondensatory elektrolityczne, ktére w stanie beznapieciowym ule-
gajg starzeniu. Efekt ten moze doprowadzi¢ do uszkodzenia kondensatoréw, jesli po
dtugim magazynowaniu do urzgdzenia poditgczone zostanie bezposrednio napiecie
Znamionowe.

W przypadku niewykonania konserwacji, firma SEW-EURODRIVE zaleca, aby
napiecie sieciowe zwigksza¢ stopniowo az do osiggniecia maksymalnej warto$ci.
Mozna w tym celu zastosowaé transformator regulacyjny, ktérego napiecie wyjsciowe
ustawiane jest zgodnie z ponizszym zestawieniem. Po takiej regeneracji mozna od ra-
zu podjg¢ eksploatacje urzadzenia lub kontynuowa¢ magazynowanie diugoterminowe.
Zalecane sg nastepujgce stopnie:

Urzadzenia 400/500 V AC:

+ Stopien 1: od 0 V AC do 350 V AC w ciggu kilku sekund

» Stopien 2: 350 V AC przez 15 minut

» Stopien 3: 420 V AC przez 15 minut

+ Stopien 4: 500 V AC przez 1 godzine

14.4  Utylizacja

Ten produkt sktada sie z:

+ zelaza,

e aluminium,

* miedzi,

» tworzyw sztucznych,

+ elementow elektronicznych.

Utylizacji elementéw nalezy dokonywaé zgodnie z obowigzujgcymi przepisami!
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Dane techniczne interfejsu PROFINET 10 MFE52B

15 Dane techniczne

15.1 Dane techniczne interfejsu PROFINET IO MFE52B
15.1.1  Specyfikacja elektryczna interfejsu PROFINET IO MFE52B
MFE52B

Numer katalogowy

28238761

Zasilanie uktadéw elektronicznych

U =424V +/- 25%, | < 150 mA

Separacja potencjatow

* Przytacze PROFINET IO bezpotencjatowe
* Miedzy uktadem logicznym a napieciem zasilajgcym 24 V

* Miedzy uktadem logicznym a urzadzeniem peryferyjnym/nape-
dem przez transoptor

Sposoéb podiaczenia do magistrali

2 x ztgcze wtykowe M12

Wejscia binarne (czujniki)

Poziom sygnatu

Kompatybilne z PLC wg EN 61131-2 (wejscia binarne typu 1),
Ri = 3,0 kQ,

Probkowanie ok. 5 ms

15V —+30 V: "1" = styk zwarty

-3V —+5V:"0" = styk rozwarty

Zasilanie czujnikow

Prad znamionowy

Wewnetrzny spadek napiecia

24V DC wg EN 61131-2,
odporne na napiecia zewnetrzne i zwarcia

> 500 mA
maks. 1V

Wyijscia binarne (elementy wyko-
nawcze)

Poziom sygnatu

Prad znamionowy

Prad uptywu
Wewnetrzny spadek napiecia

Kompatybilne z PLC wg EN 61131-2, odporne na napiecia zewnetrz-
ne i zwarcia

"0"=0V
""=24V
500 mA
maks. 0,2 mA
maks. 1V

Dlugosé przewodoéw RS485

30 m miedzy MFE a napedem przy montazu osobnym

Temperatura otoczenia

-25°C -60°C

Temperatura magazynowania

-25°C - 85°C

Stopien ochrony

IP65 (montaz na module przytgczeniowym MFZ..,
wszystkie przytgcza wtykowe uszczelnione)

15
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15.1.2 Specyfikacje PROFINET IO

PROFINET IO

Wersja protokotu PROFINET IO

PROFINET IO RT

Obstugiwane predkosci transmisji

100 Mb/s (petny dupleks)

Numer identyfikacyjny 010A cks.
SEW-EURODRIVE
Numer identyfikacyjny urzadzenia |6

Technika przytaczeniowa

Ztgcze wtykowe M12

Zintegrowany przelgcznik

Obstuguije autocrossing, autonegotiation

Dozwolone typy przewodéw

od kategorii 5, klasa D wg IEC 11801

Maksymaina diugos¢ przewodu
(miedzy przetgcznikami)

100 m wg IEEE 802.3

Nazwa pliku GSD

GSDML-V2.25-SEW-MFE52A~-73jjjmmtt-hhmmss . xm1"

Nazwa pliku bitmapy

SEW MFE.bmp

Nazwa modutu do projektowania |SEW-MFE
Obstugiwany zestaw danych Indeks 47
Obstugiwany numer slotu Zalecany: 0
ID profilu 0

Maks. dtugos¢ 240 bajtéw
1) "jjjjimmtt" oznacza date. "hhmmss" oznacza godzine
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Dane techniczne rozdzielacza obiektowego

15.2 Dane techniczne rozdzielacza obiektowego

15.21 Rozdzielacz obiektowy MF../Z.3.

MF../Z.3.

Maks. dozwolony prad sumaryczny
X1

(zaciski X1: przytacze sieciowe)

32 A

Maks. dozwolony prad sumaryczny
X21

(zaciski X21: magistrala energetyczna
24 V)

32 A

Maks. dozwolony prad sumaryczny
X20

(zaciski X20: zaciski rozdzielacza 24 V)

12A

Temperatura otoczenia

-25°C -60°C

Temperatura magazynowania

-25°C - 85°C

Stopien ochrony

IP65 (interfejs sieci przemystowej i kabel przytgczeniowy silnika
zamontowane i przykrecone, wszystkie przytgcza wtykowe
uszczelnione)

Ziacze

PROFIBUS, PROFINET IO, EtherNet/IP™, EtherCAT®,
DeviceNet™

Dozwolona dtugos¢ przewodu silni-
kowego

Maks. 30 m (kabel hybrydowy SEW-EURODRIVE, typ B)
W przypadku zmniejszenia przekroju w stosunku do przewodu
zasilajgcego zapewni¢ zabezpieczenie przewodu!

Masa

ok. 1,3 kg

15.2.2 Rozdzielacz obiektowy MF../Z.6.

MF../Z.6.

Maks. dozwolony prad sumaryczny |32 A
X1

(zaciski X1: przytacze sieciowe)

Maks. dozwolony prad sumaryczny |32 A
X21

(zaciski X21: magistrala energetyczna

24 V)

Maks. dozwolony prad sumaryczny |12 A

X20

(zaciski X20: zaciski rozdzielacza 24 V)

Wytacznik serwisowy

Roztacznik obcigzenia i wytgcznik instalacyjny
Typ: ABB MS 325 — 9 + HK20
Aktywacja wytgcznika: czarny/czerwony, zamykany na 3 ktédki

Temperatura otoczenia

-25°C - 55°C

Temperatura magazynowania

-25°C - 85°C
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MF../Z.6.

Stopien ochrony

IP65 (interfejs sieci przemystowej, ostona przytgcza sieciowego
i kabel przytgczeniowy silnika zamontowane i przykrecone,
wszystkie przytagcza wtykowe uszczelnione)

Ztacze

PROFIBUS, PROFINET IO, EtherNet™, EtherCAT®, DeviceNet™

Dozwolona diugosé¢ przewodu silni-
kowego

Maks. 30 m (kabel hybrydowy SEW-EURODRIVE, typ B)

Masa

ok. 3,6 kg

15.2.3

Rozdzielacz obiektowy MF../MM../Z.7.

MF../MM..-503-00/Z.7.

Maks. dozwolony prad sumaryczny |32 A
X1

(zaciski X1: przytacze sieciowe)

Maks. dozwolony prad sumaryczny |32 A
X21

(zaciski X21: magistrala energetyczna

24 V)

Maks. dozwolony prad sumaryczny |12 A

X20
(zaciski X20: zaciski rozdzielacza 24 V)

Temperatura otoczenia

-25°C — 40 C (redukcja Py: 3% Iy na K do maks. 60°C)

Temperatura magazynowania

-25°C - 85°C

Stopien ochrony

IP65 (interfejs sieci przemystowej, ostona przytgcza sieciowego,
falownik MOVIMOT® i kabel przytaczeniowy silnika zamontowane
i przykrecone, wszystkie przytagcza wtykowe uszczelnione)

Ztacze

PROFIBUS, PROFINET IO, EtherNet/IP™  EtherCAT®,
DeviceNet™

Dozwolona diugos¢ przewodu silni-
kowego

15 m (kabel hybrydowy SEW-EURODRIVE, typ A)

Masa

ok. 3,6 kg

15.2.4

Rozdzielacz obiektowy MF../MM../Z.8.

MF../MM..-503-00/Z.8.

Maks. dozwolony prad sumaryczny |32 A
X1

(zaciski X1: przytacze sieciowe)

Maks. dozwolony prad sumaryczny |32 A

X21

(zaciski X21: magistrala energetyczna
24 V)
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MF../MM..-503-00/Z.8.

Maks. dozwolony prad sumaryczny
X20

(zaciski X20: zaciski rozdzielacza 24 V)

12A

Wylacznik serwisowy

Roztacznik obcigzenia
Typ: ABB OT16ET3HS3ST1
Aktywacja wytgcznika: czarny/czerwony, zamykany na 3 ktodki

Temperatura otoczenia

-25°C — 40 C (redukcja Py: 3% Iy na K do maks. 55°C)

Temperatura magazynowania

-25°C - 85°C

Stopien ochrony

IP65 (interfejs sieci przemystowej, ostona przytgcza sieciowego,
falownik MOVIMOT® i kabel przytaczeniowy silnika zamontowane
i przykrecone, wszystkie przytagcza wtykowe uszczelnione)

Ztacze

PROFIBUS, PROFINET IO, EtherNet/IP™  EtherCAT®,
DeviceNet™

Dozwolona diugos¢ przewodu silni-
kowego

15 m (kabel hybrydowy SEW-EURODRIVE, typ A)

Masa Wielko$¢ 1: ok. 5,2 kg
Wielkos¢ 2: ok. 6,7 kg
15.2.5 Rozdzielacz obiektowy MF../MM../Z.9.

MF../MM..-503-00/Z.9.

Maks. dozwolony prad sumaryczny
X1

(zaciski X1: przytacze sieciowe)

25 A (ze spadkiem mocy 1,3% na kelwin do maks. 55°C)

Maks. dozwolony prad sumaryczny (8 A
X21

(zaciski X21: magistrala energetyczna

24 V)

Maks. dozwolony prad zacisku X20 1,5A

(zaciski X20: zaciski rozdzielacza 24 V)

Wylacznik serwisowy (opcja)

Roztgcznik obcigzenia
Typ: ABB OT16ET3HS3ST1
Aktywacja wytgcznika: czarny/czerwony, zamykany na 3 ktodki

Maks. dozwolona moc sumaryczna
wszystkich podigczonych napedow

3,3 kW w trybie pracy S1
4,5 kW w trybie pracy S3 (wspoétczynnik pracy maks. 75%)

Temperatura otoczenia

-25°C — 40 C (redukcja Py: 3% Iy na K do maks. 55°C)

Temperatura magazynowania

-25°C - 85°C

Stopien ochrony

IP65 (interfejs sieci przemystowej, ostona, falownik MOVIMOT®
i kabel przytgczeniowy silnika zamontowane i przykrecone,
wszystkie przytgcza wtykowe uszczelnione)

Ztacze

PROFINET 10
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MF../MM..-503-00/Z.9.

Dozwolona dtugos¢ przewodu silni-

3 x 10 m (kabel hybrydowy SEW-EURODRIVE, typ A)

kowego

Masa ok. 10 kg

Wyposazenie

Srubunki

Oznaczenie Rysunek llos¢ Wielkos¢ Numer kata-

logowy

1 zestaw wyposazenia, Srubunek 2 szt. M20 x 1,5

EMC MFZ.9 - 5 szt. M25 x 1,5

(dtawiki kablowe EMC, a)\))) 08240472
J

mosigdz niklowany)

Do rozdzielaczy obiektowych MF../
MM../Z.9.
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Deklaracja zgodnosci

Deklaracja zgodnosci UE §.§.¥!

Ttumaczenie tekstu oryginalnego 900030310/PL

SEW-EURODRIVE GmbH & Co. KG
Ernst-Blickle-StraRe 42, D-76646 Bruchsal

deklaruje z petng odpowiedzialnoscig zgodnos$¢ nastepujgcych produktéw

Falowniki z rodziny produktéw MOVIMOT® MM..D-..3-..
MOVIMOT® .../MM../...

z

dyrektywa maszynowa 2006/42/WE

(L 157, 09.06.2006, 24-86)

Obejmuje to spetnienie wymagan dot. ochrony w zakresie ,zasilania w energie elektryczng” zgodnie z zatgcznikiem |
nr 1.5.1 wg dyrektywy niskonapigciowej 73/23/EWG — wskazowka: aktualnie obowigzuje dyrektywa 2006/95/WE
(do 19.04.2016 r.) wzgl. 2014/35/WE (od 20.04.2016 r.).

dyrektywa EMC 2004/108/WE (wazna do 19 kwietnia 2016) 4)
2014/30/UE (wazna od 20 kwietnia 2016) 4)
(L 96, 29.03.2014, 79-106)

spetnia wymogi zastosowanych norm EN ISO 13849-1:2008/AC:2009

zharmonizowanych: EN 61800-5-2:2007

EN 61800-5-1:2007
EN 61800-3:2004/A1:2012

4) Ww. produkty nie sg przeznaczone do samodzielnej eksploatacji w rozumieniu dyrektywy EMC. Dopiero po wtgczeniu ich do
catego systemu mozliwa jest ocena zgodnosci z normg EMC. Oceny produktu dokonano w typowej konfiguracji instalacji.

Bruchsal 2016-04-18
Miejscowos¢ Data Johann Soder
Dyrektor zarzadzajacy ds. technicznych a) b)

a) Osoba upowazniona do wystawienia niniejszej deklaracji w imieniu producenta
b) Osoba upowazniona do kompletacji dokumentacji technicznej, o adresie identycznym z adresem producenta
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Deklaracja zgodnosci UE A A LA

Ttumaczenie tekstu oryginalnego 900040310/PL

SEW-EURODRIVE GmbH & Co. KG
Ernst-Blickle-StraBe 42, D-76646 Bruchsal

deklaruje z petng odpowiedzialnoscig zgodnos$¢ nastepujgcych produktéw

Rozdzielnice z serii MF../Z.3.
MQ../Z.3.
MF../Z.6.
MQ../Z.6.
MF../1Z.7.
MQ../Z.7.
MF../Z.8.
MQ../Z.8.
MF../Z.9.

dyrektywa niskonapieciowa 2014/35/UE
(L 96, 29.03.2014, 357-374)

dyrektywa EMC 2014/30/UE 4)
(L 96, 29.03.2014, 79-106)

spetnia wymogi zastosowanych norm EN 50178:1997
zharmonizowanych: EN 61800-3:2004 + A1:2012

4) Ww. produkty nie sg przeznaczone do samodzielnej eksploatacji w rozumieniu dyrektywy EMC. Dopiero po witgczeniu ich do
catego systemu mozliwa jest ocena zgodnosci z normg EMC. Oceny produktu dokonano w typowej konfiguraciji instalaciji.

Bruchsal 2016-08-12

Miejscowos¢ Data Johann Soder
Dyrektor zarzadzajacy ds. technicznych a)b)

a) Osoba upowazniona do wystawienia niniejszej deklaracji w imieniu producenta
b) Osoba upowazniona do kompletacji dokumentacji technicznej, o adresie identycznym z adresem producenta
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17 Lista adresowa
|Niemcy
Gtoéwny zarzad Bruchsal SEW-EURODRIVE GmbH & Co KG Tel. +49 7251 75-0
Zaktad produkcyjny Ernst-Blickle-Stralle 42 Faks +49 7251 75-1970
Dystrybucja 76646 Bruchsal http://www.sew-eurodrive.de
Adres pocztowy sew@sew-eurodrive.de
Postfach 3023 — D-76642 Bruchsal
Zaktad produkcyjny /  Bruchsal SEW-EURODRIVE GmbH & Co KG Tel. +49 7251 75-0
Przektadnie przemy- Christian-Pahr-Str. 10 Faks +49 7251 75-2970
stowe 76646 Bruchsal
Zaktad produkcyjny Graben SEW-EURODRIVE GmbH & Co KG Tel. +49 7251 75-0
Ernst-Blickle-Stralle 1 Faks +49 7251-2970
76676 Graben-Neudorf
Adres pocztowy
Postfach 1220 — D-76671 Graben-Neudorf
Ostringen SEW-EURODRIVE GmbH & Co KG, Werk Tel. +49 7253 9254-0
Ostringen Faks +49 7253 9254-90
Franz-Gurk-Strale 2 oestringen@sew-eurodrive.de
76684 Ostringen
Service Competence  Mechanika/ SEW-EURODRIVE GmbH & Co KG Tel. +49 7251 75-1710

Center Mechatronika

Ernst-Blickle-Stralle 1
76676 Graben-Neudorf

Faks +49 7251 75-1711
scc-mechanik@sew-eurodrive.de

Elektronika SEW-EURODRIVE GmbH & Co KG Tel. +49 7251 75-1780
Ernst-Blickle-Stralle 42 Faks +49 7251 75-1769
76646 Bruchsal scc-elektronik@sew-eurodrive.de
Drive Technology Pdétnoc SEW-EURODRIVE GmbH & Co KG Tel. +49 5137 8798-30
Center Alte Ricklinger StralRe 40-42 Faks +49 5137 8798-55
30823 Garbsen (Hannover) dtc-nord@sew-eurodrive.de
Wschod SEW-EURODRIVE GmbH & Co KG Tel. +49 3764 7606-0
Dankritzer Weg 1 Faks +49 3764 7606-30
08393 Meerane (Zwickau) dtc-ost@sew-eurodrive.de
Potudnie SEW-EURODRIVE GmbH & Co KG Tel. +49 89 909552-10
DomagkstralRe 5 Faks +49 89 909552-50
85551 Kirchheim (Miinchen) dtc-sued@sew-eurodrive.de
Zachod SEW-EURODRIVE GmbH & Co KG Tel. +49 2173 8507-30
Siemensstralie 1 Faks +49 2173 8507-55
40764 Langenfeld (Disseldorf) dtc-west@sew-eurodrive.de
Drive Center Berlin SEW-EURODRIVE GmbH & Co KG Tel. +49 306331131-30
Alexander-Meif3ner-Stralle 44 Faks +49 306331131-36
12526 Berlin dc-berlin@sew-eurodrive.de
Ludwigshafen SEW-EURODRIVE GmbH & Co KG Tel. +49 7251 75 3759
c/o BASF SE Faks +49 7251 75 503759
Gebaude W130 Raum 101 dc-ludwigshafen@sew-eurodrive.de
67056 Ludwigshafen
Saarland SEW-EURODRIVE GmbH & Co KG Tel. +49 6831 48946 10
Gottlieb-Daimler-Stralie 4 Faks +49 6831 48946 13
66773 Schwalbach Saar — Hulzweiler dc-saarland@sew-eurodrive.de
Ulm SEW-EURODRIVE GmbH & Co KG Tel. +49 7348 9885-0
Dieselstralle 18 Faks +49 7348 9885-90
89160 Dornstadt dc-ulm@sew-eurodrive.de
Wiirzburg SEW-EURODRIVE GmbH & Co KG Tel. +49 931 27886-60

Nurnbergerstral’e 118
97076 Wirzburg-Lengfeld

Faks +49 931 27886-66
dc-wuerzburg@sew-eurodrive.de

Drive Service Hotline / Dyzur telefoniczny 24 h

0 800 SEWHELP
0800 7394357

Francja

Zaktad produkcyjny Haguenau SEW-USOCOME Tel. +33 3 88 73 67 00

Dystrybucja 48-54 route de Soufflenheim Faks +33 3 88 73 66 00

Serwis B. P. 20185 http://www.usocome.com
67506 Haguenau Cedex sew@usocome.com

Zaktad produkcyjny Forbach SEW-USOCOME Tel. +33 3 87 29 38 00

Zone industrielle
Technopdle Forbach Sud
B. P. 30269

57604 Forbach Cedex
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Francja
Brumath SEW-USOCOME Tel. +33 3 88 37 48 00
1 Rue de Bruxelles
67670 Mommenheim Cedex
Zaktad montazowy Bordeaux SEW-USOCOME Tel. +33 5 57 26 39 00
Dystrybucja Parc d'activités de Magellan Faks +33 5 57 26 39 09
Serwis 62 avenue de Magellan — B. P. 182
33607 Pessac Cedex
Lyon SEW-USOCOME Tel. +33 4 74 99 60 00
75 rue Antoine Condorcet Faks +33 4 74 99 60 15
38090 Vaulx-Milieu
Nantes SEW-USOCOME Tel. +33 240 78 42 00
Parc d’activités de la forét Faks +33 2 40 78 42 20
4 rue des Fontenelles
44140 Le Bignon
Paryz SEW-USOCOME Tel. +33 1 64 42 40 80
Zone industrielle Faks +33 1 64 42 40 88
2 rue Denis Papin
77390 Verneuil I'Etang
Algieria
Dystrybucja Algier REDUCOM Sarl Tel. +213 21 8214-91
16, rue des Fréres Zaghnoune Faks +213 21 8222-84
Bellevue http://www.reducom-dz.com
16200 El Harrach Alger info@reducom-dz.com
Argentyna

Zaktad montazowy

Buenos Aires

SEW EURODRIVE ARGENTINA S.A.

Tel. +54 3327 4572-84

Dystrybucja Ruta Panamericana Km 37.5, Lote 35 Faks +54 3327 4572-21
(B1619IEA) Centro Industrial Garin http://www.sew-eurodrive.com.ar
Prov. de Buenos Aires sewar@sew-eurodrive.com.ar
Australia
Zaktad montazowy Melbourne SEW-EURODRIVE PTY. LTD. Tel. +61 3 9933-1000
Dystrybucja 27 Beverage Drive Faks +61 3 9933-1003
Serwis Tullamarine, Victoria 3043 http://www.sew-eurodrive.com.au
enquires@sew-eurodrive.com.au
Sydney SEW-EURODRIVE PTY. LTD. Tel. +61 2 9725-9900
9, Sleigh Place, Wetherill Park Faks +61 2 9725-9905
New South Wales, 2164 enquires@sew-eurodrive.com.au
Austria
Zaktad montazowy Wieden SEW-EURODRIVE Ges.m.b.H. Tel. +43 1 617 55 00-0
Dystrybucja Richard-Strauss-Stralle 24 Faks +43 1 617 55 00-30
Serwis 1230 Wien http://www.sew-eurodrive.at
sew@sew-eurodrive.at
Bangladesz
Dystrybucja Bangladesz ~ SEW-EURODRIVE INDIA PRIVATE LIMITED Tel. +88 01729 097309
345 DIT Road salesdhaka@seweurodrivebangladesh.com
East Rampura
Dhaka-1219, Bangladesh
Belgia
Zaktad montazowy Bruksela SEW-EURODRIVE n.v./s.a. Tel. +32 16 386-311
Dystrybucja Researchpark Haasrode 1060 Faks +32 16 386-336
Serwis Evenementenlaan 7 http://www.sew-eurodrive.be

3001 Leuven

info@sew-eurodrive.be

Service Competence

Przektadnie

SEW-EURODRIVE n.v./s.a.

Tel. +32 84 219-878

Center przemystowe Rue de Parc Industriel, 31 Faks +32 84 219-879
6900 Marche-en-Famenne http://www.sew-eurodrive.be
service-IG@sew-eurodrive.be
Biatorus
Dystrybucja Minsk Foreign unitary production enterprise SEW- Tel. +375 17 298 47 56 / 298 47 58

EURODRIVE
RybalkoStr. 26
220033 Minsk
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Brazylia
Zaktad produkcyjny Séao Paulo SEW-EURODRIVE Brasil Ltda. Tel. +55 19 3835-8000
Dystrybucja Estrada Municipal José Rubim, 205 — Rodovia sew@sew.com.br
Serwis Santos Dumont Km 49
Indaiatuba — 13347-510 — SP
Zaktad montazowy Rio Claro SEW-EURODRIVE Brasil Ltda. Tel. +55 19 3522-3100
Dystrybucja Rodovia Washington Luiz, Km 172 Faks +55 19 3524-6653
Serwis Condominio Industrial Conpark montadora.rc@sew.com.br
Caixa Postal: 327
13501-600 — Rio Claro / SP
Joinville SEW-EURODRIVE Brasil Ltda. Tel. +55 47 3027-6886
Rua Dona Francisca, 12.346 — Pirabeiraba Faks +55 47 3027-6888
89239-270 — Joinville / SC filial.sc@sew.com.br
Butgaria
Dystrybucja Sofia BEVER-DRIVE GmbH Tel. +359 2 9151160
Bogdanovetz Str.1 Faks +359 2 9151166
1606 Sofia bever@bever.bg
Chile
Zaktad montazowy Santiagode =~ SEW-EURODRIVE CHILE LTDA Tel. +56 2 2757 7000
Dystrybucja Chile Las Encinas 1295 Faks +56 2 2757 7001
Serwis Parque Industrial Valle Grande http://www.sew-eurodrive.cl
LAMPA ventas@sew-eurodrive.cl
Santiago de Chile
Adres pocztowy
Casilla 23 Correo Quilicura - Santiago - Chile
Chiny
Zaktad produkcyjny Tiencin SEW-EURODRIVE (Tianjin) Co., Ltd. Tel. +86 22 25322612
Zaktad montazowy No. 78, 13th Avenue, TEDA Faks +86 22 25323273
Dystrybucja Tianjin 300457 http://www.sew-eurodrive.cn
Serwis info@sew-eurodrive.cn
Zaktad montazowy Suzhou SEW-EURODRIVE (Suzhou) Co., Ltd. Tel. +86 512 62581781
Dystrybucja 333, Suhong Middle Road Faks +86 512 62581783
Serwis Suzhou Industrial Park suzhou@sew-eurodrive.cn
Jiangsu Province, 215021
Kanton SEW-EURODRIVE (Guangzhou) Co., Ltd. Tel. +86 20 82267890
No. 9, JunDa Road Faks +86 20 82267922
East Section of GETDD guangzhou@sew-eurodrive.cn
Guangzhou 510530
Shenyang SEW-EURODRIVE (Shenyang) Co., Ltd. Tel. +86 24 25382538
10A-2, 6th Road Faks +86 24 25382580
Shenyang Economic Technological Develop- shenyang@sew-eurodrive.cn
ment Area
Shenyang, 110141
Taiyuan SEW-EURODRIVE (Taiyuan) Co,. Ltd. Tel. +86-351-7117520
No.3, HuaZhang Street, Faks +86-351-7117522
TaiYuan Economic & Technical Development taiyuan@sew-eurodrive.cn
Zone
ShanXi, 030032
Wuhan SEW-EURODRIVE (Wuhan) Co., Ltd. Tel. +86 27 84478388
10A-2, 6th Road Faks +86 27 84478389
No. 59, the 4th Quanli Road, WEDA wuhan@sew-eurodrive.cn
430056 Wuhan
Xi'An SEW-EURODRIVE (Xi'An) Co., Ltd. Tel. +86 29 68686262
No. 12 Jinye 2nd Road Faks +86 29 68686311
Xi'An High-Technology Industrial Development xian@sew-eurodrive.cn
Zone
Xi'An 710065
Dystrybucja Hong Kong SEW-EURODRIVE LTD. Tel. +852 36902200
Serwis Unit No. 801-806, 8th Floor Faks +852 36902211

Hong Leong Industrial Complex
No. 4, Wang Kwong Road
Kowloon, Hong Kong
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Chorwacja
Dystrybucja Zagrzeb KOMPEKS d. o. o. Tel. +385 1 4613-158
Serwis Zeleni dol 10 Faks +385 1 4613-158
10 000 Zagreb kompeks@inet.hr
Dania
Zaktad montazowy Kopenhaga SEW-EURODRIVEA/S Tel. +45 43 95 8500
Dystrybucja Geminivej 28-30 Faks +45 43 9585-09
Serwis 2670 Greve http://www.sew-eurodrive.dk
sew@sew-eurodrive.dk
Egipt
Dystrybucja Kair Copam Egypt Tel. +202 44812673 / 79 (7 lines)
Serwis for Engineering & Agencies Faks +202 44812685
Building 10, Block 13005, First Industrial Zone, http://www.copam-egypt.com
Obour City Cairo copam@copam-egypt.com
Estonia
Dystrybucja Tallin ALAS-KUUL AS Tel. +372 6593230
Reti tee 4 Faks +372 6593231
75301 Peetri kiila, Rae vald, Harjumaa http://www.alas-kuul.ee
veiko.soots@alas-kuul.ee
Filipiny
Dystrybucja Makati P.T. Cerna Corporation Tel. +63 2 519 6214
4137 Ponte St., Brgy. Sta. Cruz Faks +63 2 890 2802
Makati City 1205 mech_drive_sys@ptcerna.com
http://www.ptcerna.com
Finlandia
Zaktad montazowy Hollola SEW-EURODRIVE OY Tel. +358 201 589-300
Dystrybucja Vesimaentie 4 Faks +358 3 780-6211
Serwis 15860 Hollola http://www.sew-eurodrive.fi
sew@sew.fi
Serwis Hollola SEW-EURODRIVE OY Tel. +358 201 589-300
Keskikankaantie 21 Faks +358 3 780-6211
15860 Hollola http://www.sew-eurodrive.fi
sew@sew.fi
Zakiad produkcyjny  Karkkila SEW Industrial Gears Oy Tel. +358 201 589-300
Zaktad montazowy Santasalonkatu 6, PL 8 Faks +358 201 589-310
03620 Karkkila, 03601 Karkkila http://www.sew-eurodrive.fi
sew@sew.fi
Gabon
Dystrybucja Libreville SEW-EURODRIVE SARL Tel. +241 03 28 81 55
183, Rue 5.033.C, Lalala a droite +241 06 54 81 33
P.O. Box 15682 http://www.sew-eurodrive.cm
Libreville sew@sew-eurodrive.cm
Grecja
Dystrybucja Ateny Christ. Boznos & Son S.A. Tel. +30 2 1042 251-34
12, K. Mavromichali Street Faks +30 2 1042 251-59
P.O. Box 80136 http://www.boznos.gr
18545 Piraeus info@boznos.gr
Hiszpania
Zaktad montazowy Bilbao SEW-EURODRIVE ESPANA, S.L. Tel. +34 94 43184-70
Dystrybucja Parque Tecnolégico, Edificio, 302 Faks +34 94 43184-71
Serwis 48170 Zamudio (Vizcaya) http://www.sew-eurodrive.es
sew.spain@sew-eurodrive.es
Holandia
Zaktad montazowy Rotterdam SEW-EURODRIVE B.V. Tel. +31 10 4463-700
Dystrybucja Industrieweg 175 Faks +31 10 4155-552
Serwis 3044 AS Rotterdam Serwis: 0800-SEWHELP

Postbus 10085
3004 AB Rotterdam
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Indie
Siedziba Vadodara SEW-EURODRIVE India Private Limited Tel. +91 265 3045200
Zaktad montazowy Plot No. 4, GIDC Faks +91 265 3045300
Dystrybucja POR Ramangamdi * Vadodara - 391 243 http://www.seweurodriveindia.com
Serwis Gujarat salesvadodara@seweurodriveindia.com
Zaktad montazowy Chennai SEW-EURODRIVE India Private Limited Tel. +91 44 37188888
Dystrybucja Plot No. K3/1, Sipcot Industrial Park Phase Il Faks +91 44 37188811
Serwis Mambakkam Village saleschennai@seweurodriveindia.com
Sriperumbudur - 602105
Kancheepuram Dist, Tamil Nadu
Pune SEW-EURODRIVE India Private Limited Tel. +91 21 35 628700
Plant: Plot No. D236/1, Faks +91 21 35 628715
Chakan Industrial Area Phase- I, salespune@seweurodriveindia.com
Warale, Tal- Khed,
Pune-410501, Maharashtra
Indonezja
Dystrybucja Medan PT. Serumpun Indah Lestari Tel. +62 61 687 1221
JI.Pulau Solor no. 8, Kawasan Industri Medan Faks +62 61 6871429 / +62 61 6871458 / +62
Il 61 30008041
Medan 20252 sil@serumpunindah.com
serumpunindah@yahoo.com
http://www.serumpunindah.com
Dzakarta PT. Cahaya Sukses Abadi Tel. +62 21 65310599
Komplek Rukan Puri Mutiara Blok A no 99, Faks +62 21 65310600
Sunter csajkt@cbn.net.id
Jakarta 14350
Dzakarta PT. Agrindo Putra Lestari Tel. +62 21 2921-8899
JL.Pantai Indah Selatan, Komplek Sentra Indu- Faks +62 21 2921-8988
stri Terpadu, Pantai indah Kapuk Tahap I, aplindo@indosat.net.id
Blok E No. 27 http://www.aplindo.com
Jakarta 14470
Surabaya PT. TRIAGRI JAYA ABADI Tel. +62 31 5990128
JI. Sukosemolo No. 63, Galaxi Bumi Permai Faks +62 31 5962666
G6 No. 11 sales@triagri.co.id
Surabaya 60111 http://www.triagri.co.id
Surabaya CV. Multi Mas Tel. +62 31 5458589
JI. Raden Saleh 43A Kav. 18 Faks +62 31 5317220
Surabaya 60174 sianhwa@sby.centrin.net.id
http://www.cvmultimas.com
Irlandia
Dystrybucja Dublin Alperton Engineering Ltd. Tel. +353 1 830-6277
Serwis 48 Moyle Road Faks +353 1 830-6458
Dublin Industrial Estate http://www.alperton.ie
Glasnevin, Dublin 11 info@alperton.ie
Islandia
Dystrybucja Reykjavik Varma & Vélaverk ehf. Tel. +354 585 1070
Knarrarvogi 4 Faks +354 585)1071
104 Reykjavik http://www.varmaverk.is
vov@vov.is
Izrael
Dystrybucja Tel-Aviv Liraz Handasa Ltd. Tel. +972 3 5599511
Ahofer Str 34B / 228 Faks +972 3 5599512
58858 Holon http://www.liraz-handasa.co.il
office@liraz-handasa.co.il
Japonia
Zaktad montazowy Iwata SEW-EURODRIVE JAPAN CO., LTD Tel. +81 538 373811
Dystrybucja 250-1, Shimoman-no, Faks +81 538 373814
Serwis Iwata http://www.sew-eurodrive.co.jp

Shizuoka 438-0818
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Kamerun
Dystrybucja Douala SEW-EURODRIVE S.AR.L. Tel. +237 23339 02 10
Ancienne Route Bonabéri Faks +237 233 39 02 10
Adres pocztowy info@sew-eurodrive-cm
B.P 8674
Douala-Cameroun
Kanada
Zaktad montazowy Toronto SEW-EURODRIVE CO. OF CANADA LTD. Tel. +1 905 791-1553
Dystrybucja 210 Walker Drive Faks +1 905 791-2999
Serwis Bramalea, ON L6T 3W1 http://www.sew-eurodrive.ca
|.watson@sew-eurodrive.ca
Vancouver SEW-EURODRIVE CO. OF CANADA LTD. Tel. +1 604 946-5535
Tilbury Industrial Park Faks +1 604 946-2513
7188 Honeyman Street b.wake@sew-eurodrive.ca
Delta, BC V4G 1G1
Montreal SEW-EURODRIVE CO. OF CANADA LTD. Tel. +1 514 367-1124
2555 Rue Leger Faks +1 514 367-3677
Lasalle, PQ H8N 2V9 a.peluso@sew-eurodrive.ca
Kazachstan
Dystrybucja Aima-Ata SEW-EURODRIVE LLP Tel. +7 (727) 350 5156
291-291A, Tole bi street Faks +7 (727) 350 5156
050031, Almaty http://www.sew-eurodrive.kz
sew@sew-eurodrive.kz
Taszkent SEW-EURODRIVE LLP Tel. +998 71 2359411
Representative office in Uzbekistan Faks +998 71 2359412
96A, Sharaf Rashidov street, http://www.sew-eurodrive.uz
Tashkent, 100084 sew@sew-eurodrive.uz
Utan Bator IM Trading LLC Tel. +976-77109997
Narny zam street 62 Faks +976-77109997
Sukhbaatar district, imt@imt.mn
Ulaanbaatar 14230
Kenia
Dystrybucja Nairobi SEW-EURODRIVE Pty Ltd Tel. +254 791 398840
Transnational Plaza, 5th Floor http://www.sew-eurodrive.co.tz
Mama Ngina Street info@sew.co.tz
P.O. Box 8998-00100
Nairobi
Kolumbia
Zaktad montazowy Bogota SEW-EURODRIVE COLOMBIA LTDA. Tel. +57 1 54750-50
Dystrybucja Calle 17 No. 132-18 Faks +57 1 54750-44
Serwis Interior 2 Bodega 6, Manzana B http://www.sew-eurodrive.com.co
Santafé de Bogota sew@sew-eurodrive.com.co
Korea Potudniowa
Zaktad montazowy Ansan SEW-EURODRIVE KOREA CO., LTD. Tel. +82 31 492-8051
Dystrybucja 7, Dangjaengi-ro, Faks +82 31 492-8056
Serwis Danwon-gu, http://www.sew-eurodrive.kr
Ansan-si, Gyeonggi-do, Zip 425-839 master.korea@sew-eurodrive.com
Pusan SEW-EURODRIVE KOREA CO., LTD. Tel. +82 51 832-0204
28, Noksansandan 262-ro 50beon-qgil, Faks +82 51 832-0230
Gangseo-gu,
Busan, Zip 618-820
Liban

Dystrybucja (Liban) Bejrut

Gabriel Acar & Fils sarl
B. P. 80484
Bourj Hammoud, Beirut

Tel. +961 1 510 532
Faks +961 1 494 971
ssacar@inco.com.lb

Dystrybucja (Jordania, Bejrut
Kuwejt, Arabia Saudyj-
ska, Syria)

Middle East Drives S.A.L. (offshore)
Sin EI Fil.

B. P. 55-378

Beirut
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Litwa
Dystrybucja Olita UAB Irseva Tel. +370 315 79204
Statybininku 106C Faks +370 315 56175
63431 Alytus http://www.irseva.lt
irmantas@irseva.lt
totwa
Dystrybucja Ryga SIA Alas-Kuul Tel. +371 6 7139253
Katlakalna 11C Faks +371 6 7139386
1073 Riga http://www.alas-kuul.lv
info@alas-kuul.com
|Luksemburg |
reprezentacja: Belgia
|Macedonia |
Dystrybucja Skopje Boznos DOOEL Tel. +389 23256553
Dime Anicin 2A/7A Faks +389 23256554
1000 Skopje http://www.boznos.mk
Malezja
Zaktad montazowy Johor SEW-EURODRIVE SDN BHD Tel. +60 7 3549409
Dystrybucja No. 95, Jalan Seroja 39, Taman Johor Jaya Faks +60 7 3541404
Serwis 81000 Johor Bahru, Johor sales@sew-eurodrive.com.my
West Malaysia
Maroko
Dystrybucja Bouskoura SEW-EURODRIVE Morocco Tel. +212 522 88 85 00
Serwis Parc Industriel CFCIM, Lot 55 and 59 Faks +212 522 88 84 50
Bouskoura http://www.sew-eurodrive.ma
sew@sew-eurodrive.ma
Meksyk
Zaktad montazowy Quéretaro SEW-EURODRIVE MEXICO S.A. de C.V. Tel. +52 442 1030-300
Dystrybucja SEM-981118-M93 Faks +52 442 1030-301
Serwis Tequisquiapan No. 102 http://www.sew-eurodrive.com.mx
Parque Industrial Quéretaro scmexico@seweurodrive.com.mx
C.P. 76220
Querétaro, México
Dystrybucja Puebla SEW-EURODRIVE MEXICO S.A. de C.V. Tel. +52 (222) 221 248
Serwis Calzada Zavaleta No. 3922 Piso 2 Local 6 http://www.sew-eurodrive.com.mx
Col. Santa Cruz Buenavista scmexico@seweurodrive.com.mx
C.P. 72154
Puebla, México
Mongolia
Biura obstugi Utan Bator IM Trading LLC Tel. +976-77109997
technicznej Narny zam street 62 Tel. +976-99070395
Union building, Suite A-403-1 Faks +976-77109997
Sukhbaatar district, http://imt.mn/
Ulaanbaatar 14230 imt@imt.mn
Namibia
Dystrybucja Swakopmund DB Mining & Industrial Services Tel. +264 64 462 738
Einstein Street Faks +264 64 462 734
Strauss Industrial Park anton@dbminingnam.com
Unit1
Swakopmund
Nigeria
Dystrybucja Lagos Greenpeg Nig. Ltd Tel. +234-701-821-9200-1
Plot 296A, Adeyemo Akapo Str. Omole GRA  http://www.greenpegltd.com
Ikeja Lagos-Nigeria bolaji.adekunle@greenpegltd.com
Norwegia
Zaktad montazowy Moss SEW-EURODRIVE A/S Tel. +47 69 24 10 20
Dystrybucja Solgaard skog 71 Faks +47 69 24 10 40
Serwis 1599 Moss http://www.sew-eurodrive.no

sew@sew-eurodrive.no
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Nowa Zelandia

Zaktad montazowy Auckland SEW-EURODRIVE NEW ZEALAND LTD. Tel. +64 9 2745627
Dystrybucja P.O. Box 58-428 Faks +64 9 2740165
Serwis 82 Greenmount drive http://www.sew-eurodrive.co.nz
East Tamaki Auckland sales@sew-eurodrive.co.nz
Christchurch  SEW-EURODRIVE NEW ZEALAND LTD. Tel. +64 3 384-6251
30 Lodestar Avenue, Wigram Faks +64 3 384-6455
Christchurch sales@sew-eurodrive.co.nz
Pakistan
Dystrybucja Karaczi Industrial Power Drives Tel. +92 21 452 9369
Al-Fatah Chamber A/3, 1st Floor Central Com- Faks +92-21-454 7365
mercial Area, seweurodrive@cyber.net.pk
Sultan Ahmed Shah Road, Block 7/8,
Karachi
Paragwaj
Dystrybucja Fernando de la SEW-EURODRIVE PARAGUAY S.R.L Tel. +595 991 519695
Mora De la Victoria 112, Esquina nueva Asuncién Faks +595 21 3285539
Departamento Central sewpy@sew-eurodrive.com.py
Fernando de la Mora, Barrio Bernardino
Peru
Zaktad montazowy Lima SEW EURODRIVE DEL PERU S.A.C. Tel. +51 1 3495280
Dystrybucja Los Calderos, 120-124 Faks +51 1 3493002
Serwis Urbanizacion Industrial Vulcano, ATE, Lima http://www.sew-eurodrive.com.pe
sewperu@sew-eurodrive.com.pe
Polska
Zaktad montazowy todz SEW-EURODRIVE Polska Sp.z.o0.0. Tel. +48 42 293 00 00
Dystrybucja ul. Techniczna 5 Faks +48 42 293 00 49
Serwis 92-518 Lodz http://www.sew-eurodrive.pl
sew@sew-eurodrive.pl
Serwis Tel. +48 42 293 0030 Dyzur telefoniczny 24 h
Faks +48 42 293 0043 Tel. +48 602 739 739 (+48 602 SEW SEW)
serwis@sew-eurodrive.pl
Portugalia
Zaktad montazowy Coimbra SEW-EURODRIVE, LDA. Tel. +351 231 20 9670
Dystrybucja Av. da Fonte Nova, n.° 86 Faks +351 231 20 3685
Serwis 3050-379 Mealhada http://www.sew-eurodrive.pt
infosew@sew-eurodrive.pt
Republika Czeska
Zaktad montazowy Hostivice SEW-EURODRIVE CZ s.r.o. Tel. +420 255 709 601

Dystrybucja Florianova 2459 Faks +420 235 350 613
Serwis 253 01 Hostivice http://www.sew-eurodrive.cz
sew@sew-eurodrive.cz
Drive Service +420 800 739 739 (800 SEW SEW) Serwis
Hotline / Dy- Tel. +420 255 709 632
zur telefonicz- Faks +420 235 358 218
ny 24 h servis@sew-eurodrive.cz
Rosja
Zaktad montazowy Petersburg 3A0 «CEB-EBPOPA/®» Tel. +7 812 3332522 / +7 812 5357142
Dystrybucja a. .36 Faks +7 812 3332523
Serwis 195220 Cankr-lNeTepbypr http://www.sew-eurodrive.ru
sew@sew-eurodrive.ru
RPA
Zaktad montazowy Johannesburg SEW-EURODRIVE (PROPRIETARY) LIMITED Tel. +27 11 248-7000
Dystrybucja Eurodrive House Faks +27 11 248-7289
Serwis Cnr. Adcock Ingram and Aerodrome Roads http://www.sew.co.za

Aeroton Ext. 2
Johannesburg 2013
P.0.Box 90004
Bertsham 2013

info@sew.co.za
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RPA
Kapsztad SEW-EURODRIVE (PROPRIETARY) LIMITED Tel. +27 21 552-9820
Rainbow Park Faks +27 21 552-9830
Cnr. Racecourse & Omuramba Road Teleks 576 062
Montague Gardens bgriffiths@sew.co.za
Cape Town
P.O.Box 36556
Chempet 7442
Durban SEW-EURODRIVE (PROPRIETARY) LIMITED Tel. +27 31 902 3815
48 Prospecton Road Faks +27 31 902 3826
Isipingo cdejager@sew.co.za
Durban
P.O. Box 10433, Ashwood 3605
Nelspruit SEW-EURODRIVE (PROPRIETARY) LIMITED Tel. +27 13 752-8007
7 Christie Crescent Faks +27 13 752-8008
Vintonia robermeyer@sew.co.za
P.O.Box 1942
Nelspruit 1200
Rumunia
Dystrybucja Bukareszt Sialco Trading SRL Tel. +40 21 230-1328
Serwis str. Brazilia nr. 36 Faks +40 21 230-7170
011783 Bucuresti sialco@sialco.ro
Senegal
Dystrybucja Dakar SENEMECA Tel. +221 338 494 770
Mécanique Générale Faks +221 338 494 771
Km 8, Route de Rufisque http://www.senemeca.com
B.P. 3251, Dakar senemeca@senemeca.sn
Serbia
Dystrybucja Belgrad DIPAR d.o.0. Tel. +381 11 347 3244 / +381 11 288 0393
Ustanicka 128a Faks +381 11 347 1337
PC Kosum, IV floor office@dipar.rs
11000 Beograd
Singapur
Zaktad montazowy Singapore SEW-EURODRIVE PTE. LTD. Tel. +65 68621701
Dystrybucja No 9, Tuas Drive 2 Faks +65 68612827
Serwis Jurong Industrial Estate http://www.sew-eurodrive.com.sg
Singapore 638644 sewsingapore@sew-eurodrive.com
Stowacja
Dystrybucja Bratystawa SEW-Eurodrive SK s.r.o. Tel.+421 2 33595 202, 217, 201
Rybni¢na 40 Faks +421 2 33595 200
831 06 Bratislava http://www.sew-eurodrive.sk
sew@sew-eurodrive.sk
Koszyce SEW-Eurodrive SK s.r.o. Tel. +421 55 671 2245
Slovenska ulica 26 Faks +421 55 671 2254
040 01 Kosice Tel. komoérkowy +421 907 671 976
sew@sew-eurodrive.sk
Stowenia
Dystrybucja Celje Pakman - Pogonska Tehnika d.o.o. Tel. +386 3 490 83-20
Serwis UL XIV. divizije 14 Faks +386 3 490 83-21
3000 Celje pakman@siol.net
Sri Lanka
Dystrybucja Colombo SM International (Pte) Ltd Tel. +94 1 2584887
254, Galle Raod Faks +94 1 2582981
Colombo 4, Sri Lanka
Suazi
Dystrybucja Manzini C G Trading Co. (Pty) Ltd Tel. +268 2 518 6343

PO Box 2960
Manzini M200
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Szwaijcaria
Zaktad montazowy Basel Alfred Imhof A.G. Tel. +41 61 417 1717
Dystrybucja Jurastrasse 10 Faks +41 61 417 1700
Serwis 4142 Munchenstein bei Basel http://www.imhof-sew.ch
info@imhof-sew.ch
Szwecja
Zaktad montazowy Jonkoping SEW-EURODRIVE AB Tel. +46 36 34 42 00
Dystrybucja Gnejsvagen 6-8 Faks +46 36 34 42 80
Serwis 553 03 Jonkdping http://www.sew-eurodrive.se
Box 3100 S-550 03 Jonkoping jonkoping@sew.se
Tajlandia
Zaktad montazowy Chonburi SEW-EURODRIVE (Thailand) Ltd. Tel. +66 38 454281
Dystrybucja 700/456, Moo.7, Donhuaroh Faks +66 38 454288
Serwis Muang sewthailand@sew-eurodrive.com
Chonburi 20000
|Tajwan (R.O.C))
Dystrybucja Taipei Ting Shou Trading Co., Ltd. Tel. +886 2 27383535
6F-3, No. 267, Sec. 2 Faks +886 2 27368268
Tung Huw S. Road Teleks 27 245
Taipei sewtwn@ms63.hinet.net
http://www.tingshou.com.tw
Nan Tou Ting Shou Trading Co., Ltd. Tel. +886 49 255353
No. 55 Kung Yeh N. Road Faks +886 49 257878
Industrial District sewtwn@ms63.hinet.net
Nan Tou 540 http://www.tingshou.com.tw
Tanzania
Dystrybucja Dar es Salaam SEW-EURODRIVE PTY LIMITED TANZANIA Tel. +255 0 22 277 5780
Plot 52, Regent Estate Faks +255 0 22 277 5788
PO Box 106274 http://www.sew-eurodrive.co.tz
Dar Es Salaam info@sew.co.tz
Tunezja
Dystrybucja Tunis T. M.S. Technic Marketing Service Tel. +216 79 40 88 77
Zone Industrielle Mghira 2 Faks +216 79 40 88 66
Lot No. 39 http://www.tms.com.tn
2082 Fouchana tms@tms.com.tn
Turcja

Zaktad montazowy

Kocaeli-Gebze

SEW-EURODRIVE Hareket

Tel. +90 262 9991000 04

Dystrybucja Sistemleri San. Ve TIC. Ltd. Sti Faks +90 262 9991009
Serwis Gebze Organize Sanayi Bol. 400 Sok No. 401  http://www.sew-eurodrive.com.tr
41480 Gebze Kocaeli sew@sew-eurodrive.com.tr

Ukraina

Zaktad montazowy Dnieprope- OO0 «CEB-EBpogpariB» Tel. +380 56 370 3211

Dystrybucja trowsk yn. Pabouas, 23-B, oduc 409 Faks +380 56 372 2078

Serwis 49008 OHenp http://www.sew-eurodrive.ua
sew@sew-eurodrive.ua

Urugwaj

Zaktad montazowy Montevideo SEW-EURODRIVE Uruguay, S. A. Tel. +598 2 21181-89

Dystrybucja Jose Serrato 3569 Esgina Corumbe Faks +598 2 21181-90

CP 12000 Montevideo sewuy@sew-eurodrive.com.uy

USA

Zaktad produkcyjny Region Potu- SEW-EURODRIVE INC. Tel. +1 864 439-7537

Zaktad montazowy dniowo- 1295 Old Spartanburg Highway Faks Dystrybucja +1 864 439-7830

Dystrybucja Wschodni P.O. Box 518 Faks Zaktad produkcyjny +1 864 439-9948

Serwis Lyman, S.C. 29365 Faks Zaktad montazowy +1 864 439-0566
Faks Confidential/HR +1 864 949-5557
http://www.seweurodrive.com
cslyman@seweurodrive.com

Zaktad montazowy Region P6t-  SEW-EURODRIVE INC. Tel. +1 856 467-2277

Dystrybucja
Serwis

nocno-Wchod-
ni

Pureland Ind. Complex
2107 High Hill Road, P.O. Box 481
Bridgeport, New Jersey 08014

Faks +1 856 845-3179
csbridgeport@seweurodrive.com
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USA
Region Srod- SEW-EURODRIVE INC. Tel. +1 937 335-0036
kowy 2001 West Main Street Faks +1 937 332-0038
Troy, Ohio 45373 cstroy@seweurodrive.com
Region Potu- SEW-EURODRIVE INC. Tel. +1 214 330-4824
dniowo-Za- 3950 Platinum Way Faks +1 214 330-4724
chodni Dallas, Texas 75237 csdallas@seweurodrive.com
Region Za- SEW-EURODRIVE INC. Tel. +1 510 487-3560
chodni 30599 San Antonio St. Faks +1 510 487-6433
Hayward, CA 94544 cshayward@seweurodrive.com
Wellford SEW-EURODRIVE INC. IGLogistics@seweurodrive.com
148/150 Finch Rd.
Wellford, S.C. 29385
Dalsze adresy dotyczgce punktéw serwisowych na zgdanie.
Uzbekistan
Biura obstugi Taszkent SEW-EURODRIVE LLP Tel. +998 71 2359411
technicznej Representative office in Uzbekistan Faks +998 71 2359412
96A, Sharaf Rashidov street, http://www.sew-eurodrive.uz
Tashkent, 100084 sew@sew-eurodrive.uz
Wegry
Dystrybucja Budapeszt SEW-EURODRIVE Kift. Tel. +36 1 437 06-58
Serwis Csillaghegyi ut 13. Faks +36 1 437 06-50
1037 Budapest http://www.sew-eurodrive.hu
office@sew-eurodrive.hu
Wielka Brytania
Zaktad montazowy Normanton SEW-EURODRIVE Ltd. Tel. +44 1924 893-855
Dystrybucja DeVilliers Way Faks +44 1924 893-702
Serwis Trident Park http://www.sew-eurodrive.co.uk
Normanton info@sew-eurodrive.co.uk
West Yorkshire
WF6 1GX
Drive Service Hotline / Dyzur telefoniczny 24 h Tel. 01924 896911
Wietnam
Dystrybucja Ho Chi Minh  Nam Trung Co., Ltd Tel. +84 8 8301026
Hué - Wietnam Potudniowy / Materiaty Kon-  Faks +84 8 8392223
strukcyjne khanh-nguyen@namtrung.com.vn
250 Binh Duong Avenue, Thu Dau Mot Town, http://www.namtrung.com.vn
Binh Duong Province
HCM office: 91 Tran Minh Quyen Street
District 10, Ho Chi Minh City
Hanoi MICO LTD Tel. +84 4 39386666
Quang Tri - Wietnam Pétnocny / Wszystkie Faks +84 4 3938 6888
branze oprdocz Materiaty Konstrukcyjne nam_ph@micogroup.com.vn
8th Floor, Ocean Park Building, 01 Dao Duy  http://www.micogroup.com.vn
Anh St, Ha Noi, Viet Nam
Wiochy
Zaktad montazowy Milan SEW-EURODRIVE di R. Blickle & Co.s.a.s. Tel. +39 02 96 980229
Dystrybucja Via Bernini,14 Faks +39 02 96 980 999
Serwis 20020 Solaro (Milano) http://www.sew-eurodrive.it

milano@sew-eurodrive.it

Wybrzeze Kosci Stoniowej

Dystrybucja Abidjan SEW-EURODRIVE SARL Tel. +225 21 21 81 05
Ivory Coast Faks +225 21 25 30 47
Rue des Pécheurs, Zone 3 info@sew-eurodrive.ci
26 BP 916 Abidjan 26 http://www.sew-eurodrive.ci
Zambia

reprezentacja: RPA
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