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Allgemeine Hinweise
Gebrauch der Dokumentation

1 Allgemeine Hinweise

1.1 Gebrauch der Dokumentation

Die Dokumentation ist Bestandteil des Produkts und enthalt wichtige Hinweise. Die
Dokumentation wendet sich an alle Personen, die Arbeiten am Produkt ausflihren.

Die Dokumentation muss in einem leserlichen Zustand zuganglich gemacht werden.
Stellen Sie sicher, dass die Anlagen- und Betriebsverantwortlichen, sowie Personen,
die unter eigener Verantwortung mit der Software und den angeschlossenen Geraten
von SEW-EURODRIVE arbeiten, die Dokumentation vollstandig gelesen und verstan-
den haben. Bei Unklarheiten oder weiterem Informationsbedarf wenden Sie sich an
SEW-EURODRIVE.

1.2 Aufbau der Warnhinweise

1.21 Bedeutung der Signalworte
Die folgende Tabelle zeigt die Abstufung und Bedeutung der Signalworte der Warn-

hinweise.
Signalwort Bedeutung Folgen bei Missachtung
A GEFAHR Unmittelbar drohende Gefahr Tod oder schwere Verletzungen
A WARNUNG Mogliche, gefahrliche Situation Tod oder schwere Verletzungen
A VORSICHT Mogliche, gefahrliche Situation Leichte Verletzungen
ACHTUNG Mégliche Sachschaden Beschadigung des Antriebssystems
oder seiner Umgebung

HINWEIS Nutzlicher Hinweis oder Tipp: Er-

leichtert die Handhabung des An-

triebssystems.

1.2.2 Aufbau der abschnittsbezogenen Warnhinweise

Die abschnittsbezogenen Warnhinweise gelten nicht nur fir eine spezielle Handlung,
sondern flir mehrere Handlungen innerhalb eines Themas. Die verwendeten Gefah-
rensymbole weisen entweder auf eine allgemeine oder spezifische Gefahr hin.

Hier sehen Sie den formalen Aufbau eines abschnittsbezogenen Warnhinweises:
SIGNALWORT!

Art der Gefahr und ihre Quelle.

Méogliche Folge(n) der Missachtung.

* MaBnahme(n) zur Abwendung der Gefahr.

4 Handbuch — MOVI-C® CONTROLLER power mit Feldbus-Schnittstelle PROFINET 10
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Allgemeine Hinweise 1
Aufbau der Warnhinweise

Bedeutung der Gefahrensymbole

Die Gefahrensymbole, die in den Warnhinweisen stehen, haben folgende Bedeutung:

Gefahrensymbol Bedeutung

Allgemeine Gefahrenstelle

Warnung vor gefahrlicher elektrischer Spannung

Warnung vor heif3en Oberflachen

Warnung vor Quetschgefahr

Warnung vor schwebender Last

>R >B

Warnung vor automatischem Anlauf

1.2.3 Aufbau der eingebetteten Warnhinweise

Die eingebetteten Warnhinweise sind direkt in die Handlungsanleitung vor dem ge-
fahrlichen Handlungsschritt integriert.

Hier sehen Sie den formalen Aufbau eines eingebetteten Warnhinweises:

A SIGNALWORT! Art der Gefahr und ihre Quelle. Mogliche Folge(n) der Missach-
tung. MalRnahme(n) zur Abwendung der Gefahr.
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Allgemeine Hinweise
Méngelhaftungsanspriche

1.3 Mangelhaftungsanspriiche

Die Einhaltung der vorliegenden Dokumentation ist die Voraussetzung fur einen sto-
rungsfreien Betrieb und die Erfullung eventueller Mangelhaftungsanspriiche. Lesen
Sie deshalb zuerst die Dokumentationen, bevor Sie mit der Software und den ange-
schlossenen Geraten von SEW-EURODRIVE arbeiten!

Stellen Sie sicher, dass die Dokumentationen den Anlagen- und Betriebsverantwortli-
chen, sowie Personen, die unter eigener Verantwortung an den Geraten arbeiten, in
einem leserlichen Zustand zuganglich gemacht werden.

1.4 Haftungsausschluss

Beachten Sie die vorliegende Dokumentation und die mitgeltende Dokumentation zur
verwendeten Software sowie den angeschlossenen Geraten von SEW-EURODRIVE.
Dies ist die Grundvoraussetzung, um einen sicheren Betrieb, die angegebenen Pro-
dukteigenschaften und Leistungsmerkmale zu erreichen.

SEW-EURODRIVE udbernimmt fir Personen-, Sach- oder Vermdgensschaden, die
wegen  Nichtbeachtung der Dokumentation entstehen, keine  Haftung.
SEW-EURODRIVE schlieRt die Sachmangelhaftung in solchen Fallen aus.

1.5 Mitgeltende Unterlagen

Beachten Sie folgende mitgeltenden Unterlagen:

« Handbuch "MOVI-C® CONTROLLER power UHX85A und power eco UHX84A"
+ Betriebsanleitung "Applikationsumrichter MOVIDRIVE® modular"

+ Betriebsanleitung "Applikationsumrichter MOVIDRIVE® system"

« Kurzanleitung "Erste Schritte Engineering-Software MOVISUITE® standard"

1.6 Produktnamen und Marken

Die in dieser Dokumentation genannten Produktnamen sind Marken oder eingetrage-
ne Marken der jeweiligen Titelhalter.

1.7 Urheberrechtsvermerk

© 2016 SEW-EURODRIVE. Alle Rechte vorbehalten. Jegliche — auch auszugsweise —
Vervielfaltigung, Bearbeitung, Verbreitung und sonstige Verwertung ist verboten.
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Sicherheitshinweise
Allgemein

Sicherheitshinweise

Allgemein

Die folgenden grundsatzlichen Sicherheitshinweise dienen dazu, Personen- und
Sachschaden zu vermeiden. Der Betreiber muss sicherstellen, dass die grundsatzli-
chen Sicherheitshinweise beachtet und eingehalten werden.

Vergewissern Sie sich, dass Anlagen- und Betriebsverantwortliche sowie Personen,
die unter eigener Verantwortung arbeiten, die Dokumentationen vollstandig gelesen
und verstanden haben. Bei Unklarheiten oder weiterem Informationsbedarf wenden
Sie sich an SEW-EURODRIVE.

Die folgenden Sicherheitshinweise beziehen sich auf den Einsatz der Software. Be-
ricksichtigen Sie auch die erganzenden Sicherheitshinweise in dieser Dokumentation
und in den Dokumentationen zu den angeschlossenen Geraten von
SEW-EURODRIVE.

Diese Dokumentation ersetzt nicht die ausfiuhrlichen Dokumentationen der ange-
schlossenen Gerate! Die vorliegende Dokumentation setzt das Vorhandensein und die
Kenntnis der Dokumentationen =zu allen angeschlossenen Geraten von
SEW-EURODRIVE voraus.

Niemals beschadigte Produkte installieren oder in Betrieb nehmen. Beschadigungen
umgehend beim Transportunternehmen reklamieren.

Wahrend des Betriebs kénnen die Gerate ihrer Schutzart entsprechend spannungs-
fuhrende, blanke gegebenenfalls auch bewegliche oder rotierende Teile sowie heilke
Oberflachen haben.

Bei unzulassigem Entfernen der erforderlichen Abdeckung, unsachgemafRem Einsatz,
bei falscher Installation oder Bedienung, besteht die Gefahr von schweren Personen-
oder Sachschaden. Weitere Informationen sind der Dokumentation zu entnehmen.

Zielgruppe

Alle Arbeiten mit der eingesetzten Software diirfen ausschlief3lich von einer ausgebil-
deten Fachkraft ausgefihrt werden. Fachkraft im Sinne dieser Dokumentation sind
Personen, die tber folgende Qualifikationen verfigen:

» Geeignete Unterweisung.
+ Kenntnis dieser Dokumentation und der mitgeltenden Dokumentationen.

+  SEW-EURODRIVE empfiehlt zusatzlich Produktschulungen zu den Produkten, die
mit dieser Software betrieben werden.

Alle mechanischen Arbeiten an den angeschlossenen Geraten dirfen ausschliel3lich
von einer ausgebildeten Fachkraft ausgeflihrt werden. Fachkraft im Sinne dieser Do-
kumentation sind Personen, die mit Aufbau, mechanischer Installation, Stérungsbehe-
bung und Instandhaltung des Produkts vertraut sind und Uber folgende Qualifikationen
verfligen:

* Ausbildung im Bereich Mechanik (beispielsweise als Mechaniker oder Mechatroni-
ker) mit bestandener Abschlussprifung.

* Kenntnis dieser Dokumentation und der mitgeltenden Dokumentationen.

Handbuch — MOVI-C® CONTROLLER power mit Feldbus-Schnittstelle PROFINET 10
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Sicherheitshinweise
Bussysteme

Alle elektrotechnischen Arbeiten an den angeschlossenen Geraten dirfen ausschliel3-
lich von einer ausgebildeten Elektrofachkraft ausgefiihrt werden. Elektrofachkraft im
Sinne dieser Dokumentation sind Personen, die mit elektrischer Installation, Inbetrieb-
nahme, Stoérungsbehebung und Instandhaltung des Produkts vertraut sind und tber
folgende Qualifikationen verfiigen:

» Ausbildung im Bereich Elektrotechnik (beispielsweise Elektroniker oder Mechatro-
niker) mit bestandener Abschlussprifung.

» Kenntnis dieser Dokumentation und der mitgeltenden Dokumentationen.
+ Kenntnis der jeweils gltigen Sicherheitsvorschriften und Gesetze.

» Kenntnis der anderen in dieser Dokumentation genannten Normen, Richtlinien und
Gesetze.

Die genannten Personen mussen die betrieblich ausdricklich erteilte Berechtigung
haben, Gerate, Systeme und Stromkreise gemal den Standards der Sicherheitstech-
nik in Betrieb zu nehmen, zu programmieren, zu parametrieren, zu kennzeichnen und
zu erden.

Alle Arbeiten in den Ubrigen Bereichen Transport, Lagerung, Betrieb und Entsorgung
durfen ausschlieBlich von Personen durchgefihrt werden, die in geeigneter Weise un-
terwiesen wurden.

23 Bussysteme

Mit einem Bussystem ist es mdglich, elektronische Antriebskomponenten in weiten
Grenzen an die Anlagengegebenheiten anzupassen. Dadurch besteht die Gefahr,
dass die von auBen nicht sichtbare Anderung der Parameter zu einem unerwarteten,
aber nicht unkontrollierten Systemverhalten fliihren kann und die Betriebssicherheit,
Systemverfligbarkeit oder Datensicherheit negativ beeinflusst.

Stellen Sie sicher, dass insbesondere bei Ethernet-basierenden vernetzten Systemen
und Engineering-Schnittstellen kein unbefugter Zugriff erfolgen kann.

Die Verwendung von IT-spezifischen Sicherheitsstandards ergadnzen den Zugriffs-
schutz auf die Ports. Eine Portubersicht finden Sie jeweils in den technischen Daten
des verwendeten Gerats.

8 Handbuch — MOVI-C® CONTROLLER power mit Feldbus-Schnittstelle PROFINET 10
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Einleitung
Inhalt dieser Dokumentation

3 Einleitung

3.1 Inhalt dieser Dokumentation

Diese Dokumentation beschreibt das Einbinden von MOVI-C® CONTROLLER power
in einem industriellen Kommunikationsnetzwerk Uber folgende Feldbussysteme:
PROFINET IO.

3.2 Kurzbezeichnung in der Dokumentation

In dieser Dokumentation wird folgende Kurzbezeichnung verwendet.

Typenbezeichnung Kurzbezeichnung
MOVI-C® CONTROLLER power MOVI-C® CONTROLLER
Ubergeordnete Steuerung SPS
MOVISUITE® standard MOVISUITE®

3.3 MOVI-C® CONTROLLER power

Der MOVI-C® CONTROLLER power ermdglicht die Ausfiinrung anspruchsvoller Auto-
matisierungsaufgaben: Er eignet sich sowohl als Modulsteuerung fiir komplexe Bewe-
gungssteuerungsaufgaben wie Kurvenscheibe und Robotik, als auch zur Komplettau-
tomatisierung von Maschinen und Anlagen.

3.31 Einbinden ins Kommunikationsnetzwerk

Der MOVI-C® CONTROLLER ist mit zahlreichen Kommunikationsschnittstellen ausge-
stattet:

*  Durch seine universellen Feldbus-Schnittstellen kann der
MOVI-C® CONTROLLER an Ubergeordnete Automatisierungssysteme angebun-
den werden. Folgende Feldbus-Schnittstellen sind integriert:

— PROFIBUS

— PROFINET IO
— EtherNet/IP™
— Modbus/TCP

« Uber den Systembus EtherCAT®/SBus™"® kénnen folgende Antriebe und 1/0-Mo-
dule von SEW-EURODRIVE an den MOVI-C® CONTROLLER angeschlossen wer-
den:

— Applikationsumrichter MOVIDRIVE® modular
— Applikationsumrichter MOVIDRIVE® system
— MOVI-PLC® I/O-System C

« Zum Engineering vom MOVI-C® CONTROLLER wird die Verbindung zum Engi-
neering-PC Uber eine Ethernet-Kommunikationsschnittstelle aufgebaut. Das Engi-
neering erfolgt mit der Engineering-Software MOVISUITE®.

Handbuch — MOVI-C® CONTROLLER power mit Feldbus-Schnittstelle PROFINET 10 9



Einleitung
Engineering-Software

3.3.2 Gerateausfii

Der MOVI-C® CONTROLLER ist im Booksize-Format mit folgenden Feldbus-Schnitt-

MOVISUITE®

hrungen

stellen zur Montage im Schaltschrank erhaltlich:

Gerateausfiih- Feldbus-Schnittstelle

rung

UHX85A MOVI-C® CONTROLLER ohne Feldbus-Schnittstelle

UHX85A-P MOVI-C® CONTROLLER mit PROFIBUS

UHX85A-R MOVI-C® CONTROLLER mit PROFINET 10, EtherNet/IP™ oder

Modbus/TCP

34 Engineering-Software MOVISUITE®

Die neue Engineering-Software MOVISUITE® ist die Bedienplattform fir MOVI-C®, den

modularen Automatisierungsbaukasten von SEW-EURODRIVE.
Folgende MOVI-C®-Gerate werden derzeit von MOVISUITE® unterstiitzt:
MOVI-C® CONTROLLER power

Die folgenden Engineering-Aufgaben kénnen mit MOVISUITE® komfortabel ausge-

f

Applikationsumrichter MOVIDRIVE® modular, Einachsmodul und Doppelachsmo-

dul

Applikationsumrichter MOVIDRIVE® system

uhrt werden:

Projektierung
Inbetriebnahme
Parametrierung
Programmierung

Diagnose

1 O Handbuch — MOVI-C® CONTROLLER power mit Feldbus-Schnittstelle PROFINET 10
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Einbinden vom MOVI-C® CONTROLLER ins PROFINET-Netzwerk 4

4 Einbinden vom MOVI-C® CONTROLLER ins PROFINET-Netzwerk

e

Das Einbinden vom MOVI-C® CONTROLLER in ein PROFINET-Netzwerk wird an ei-
nem Beispiel naher erlautert. Im Beispiel wird folgende Geratetopologie verwendet:

» Ubergeordnete Steuerung SIMATIC S7-300 mit CPU 315F-2 PN/DP

+  MOVI-C® CONTROLLER power, Gerateausfiihrung UHX85A-R

«  Applikationsumrichter MOVIDRIVE® modular, Doppelachsmodul MDD90A
«  Applikationsumrichter MOVIDRIVE® modular, Einachsmodul MDA90OA

3 x AC 400 V

External PLC

2
2l EtherCAT®/SBusPLUS

Engineering

MOVI-C® CONTROLLER

MOVIDRIVE® modular

[11 Engineering-Schnittstelle LAN 3

9007216709899915
[2] Feldbus-Schnittstelle X21/X22 (PROFINET 10, EtherNet/IP™, Modbus/TCP)
[8] EtherCAT®/SBus™VS-Schnittstelle LAN 2

Die SPS kommuniziert mit dem untergeordneten MOVI-C® CONTROLLER Uber die
Feldbus-Schnittstelle PROFINET 10 [2]. Der MOVI-C® CONTROLLER kommuniziert
mit den untergeordneten Applikationsumrichtern (iber den Systembus EtherCAT®/
SBus™V® [3]. Die Verbindung zwischen dem MOVI-C® CONTROLLER und dem Engi-
neering-PC erfolgt Giber die Engineering-Schnittstelle [1].

HINWEIS

Das Engineering vom MOVI-C® CONTROLLER (Uber die Feldbus-Schnittstelle X21/
X22 ist nicht moglich.

Zur Projektierung und Inbetriebnahme der Gerate werden folgende Engineering-Soft-
wares verwendet:

«  MOVISUITE?® fur die MOVI-C®-Gerate von SEW-EURODRIVE

MOVISUITE® hat zur Programmierung vom MOVI-C® CONTROLLER das Pro-
gramm |IEC Editor integriert.

* TIA Portal (SIMATIC STEP 7) der Firma Siemens fiur die SPS

Handbuch — MOVI-C® CONTROLLER power mit Feldbus-Schnittstelle PROFINET 10 1 1



Einbinden vom MOVI-C® CONTROLLER ins PROFINET-Netzwerk
Konfiguration der EtherCAT®/SBusPLUS-Teilnehmer

Das Einbinden vom MOVI-°C CONTROLLER in das PROFINET-Netzwerk erfolgt in
mehreren Prozess-Schritten:

1. "Konfiguration der EtherCAT®/SBusPLUS-Teilnehmer" (— B 12)
2. "Konfiguration der Feldbusteilnehmer" (— E 25)
3. "Prufung der Prozessdatenkommunikation" (— B 43)

4.1 Konfiguration der EtherCAT®/SBus”-"*-Teilnehmer

Im Beispielprojekt sind folgende Geréate die EtherCAT®/SBus™"S-Teilnehmer:
+ Der MOVI-C® CONTROLLER dient als EtherCAT®/SBus™"*-Master.
 Die Applikationsumrichter dienen als EtherCAT®/SBus™"S-Slaves.

Die Projektierung und Inbetriebnahme der Gerate erfolgt in der Engineering-Software
MOVISUITE® und dem integrierten IEC Editor.

Die Konfiguration der EtherCAT®/SBus™"S-Teilnehmer erfolgt in mehreren Prozess-
Schritten:

1. "Verbindung zwischen Engineering-PC  und MOVI-C® CONTROLLER
herstellen" (— B 12)

"Projekt in MOVISUITE® erstellen" (— 2 14)

"MOVI-C® CONTROLLER in MOVISUITE® Ubernehmen" (— & 15)
"Gerate im IEC Editor konfigurieren" (— B 16)
"Applikationsumrichter in MOVISUITE® ibernehmen" (— B 23)

A

411 Verbindung zwischen Engineering-PC und MOVI-C® CONTROLLER herstellen

e

Damit der Engineering-PC und der MOVI-C® CONTROLLER (iber Ethernet miteinan-
der kommunizieren kdnnen, mussen sie im selben lokalen Netz angeschlossen sein.
Dazu missen die IP-Adressparameter des Engineering-PCs auf das lokale Netz ein-
gestellt werden.

HINWEIS

Im Auslieferungszustand hat der Steuerungsteil vom MOVI-C® CONTROLLER fol-
gende IP-Adressparameter: Standard-IP-Adresse 192.168.10.4, Subnetzmaske
255.255.255.0

Gehen Sie folgendermalen vor:

1. Wabhlen Sie in der Systemsteuerung von Windows die Einstellungen fur das Netz-
werk.

2. Doppelklicken Sie auf den Adapter, der physikalisch mit der Engineering-Schnitt-
stelle LAN 3 vom MOVI-C® CONTROLLER verbunden ist.

1 2 Handbuch — MOVI-C® CONTROLLER power mit Feldbus-Schnittstelle PROFINET 10
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3.

4.

Einbinden vom MOVI-C® CONTROLLER ins PROFINET-Netzwerk
Konfiguration der EtherCAT®/SBusPLUS-Teilnehmer

Wahlen Sie unter Eigenschaften des Adapters das Internetprotokoll Version 4
"TCP/IPv4".

Tragen Sie unter Eigenschaften des Internetprotokolls die IP-Adressparameter des
Engineering-PCs ein. Beachten Sie, dass die IP-Adresse des Engineering-PCs
sich von der IP-Adresse aller anderen Netzwerkteilnehmer unterscheidet und so-
mit eindeutig ist. Dabei muss die Netzwerkadresse (hier erste 3 Adressblocke) fir
alle Netzwerkteilnehmer Ubereinstimmen und die Teilnehmeradresse (hier letzter
Adressblock) sich fur alle Netzwerkteilnehmer unterscheiden.

Eigenschaften von Internetprotokell Version 4 (TCR/IPv4) | ? 23 |

Allgernein

IP-Einstellungen kinnen automatisch zugewiesen werden, wenn das
Metzwerk diese Funkkion unterstiitzt, Wenden Sie sich andernfalls an
den Metzwerkadministrator, um die gesigneten IP-Einstellungen zu
bezichen.

() IP-Adresse automatisch beziehen

(@) Folgende IP-Adresse verwenden:

IP-Adresse: 192 168 . 10 . 36
Subnetzmaske: 255,255 .255 . 0
Standardgateway:

DM3-Serveradresse automatisch bezichen

(@) Folgende DNS-Serveradressen verwenden:
Bevorzugter DMS-Server:

Alternativer DNS-Server:

[ Einstellungen beim Beenden Cherpriifen

17405682571
= In diesem Beispiel ist die IP-Adresse des Engineering-PCs 192.168.10.38

Handbuch — MOVI-C® CONTROLLER power mit Feldbus-Schnittstelle PROFINET 10 1 3



Einbinden vom MOVI-C® CONTROLLER ins PROFINET-Netzwerk
Konfiguration der EtherCAT®/SBusPLUS-Teilnehmer

4.1.2 Projekt in MOVISUITE® erstellen
Gehen Sie folgendermalen vor:
1. Starten Sie MOVISUITE®.
2. Erstellen Sie ein neues MOVISUITE®-Projekt aus Netzwerk-Scan.

P

Neues Projekt Zuletzt gedffnete Projekte Tools

*, -
Planen Scope

CD Immer mit letztem Projekt starten

* =
{) Aus Netzwerk-Scan EJI’] Handbetrieb

[ ‘r+\ Aus Workbench DataFle

Projekt offnen {/}| DriveSafety DSLogic

@ Offnen ...
@ Importieren ...

Weitere Einstiege

betriebnahme

() I

\}&\ Vervielfiltigung

SEW

Driving the world

16926495883

3. Aktivieren Sie den Netzwerktyp (Ethernet) und den konfigurierten Adapter (LAN-
Verbindung). Ubernehmen Sie die Einstellungen und filhren Sie den Netzwerk-
Scan durch.

Proekte

Verwendete Adapter

Scan in lokalen Netzwerken

(:D Bluetooth-Netzwerkverbindung @
m Drahtlosnetzwerkverbindung (o)

Netzwerktyp Verwendung Drahtlosnetzwerkverbindung 2 @
@ LAN-Verbindung -.I

I Ethernet () I
EtherCAT® m E Windows Netzwerkverbindungen
USB
@ O Adapter aktualisieren

IP-Adressliste Grundeinstellungen
IP-Adressen (und Adressbereiche) Timeout
o (] 200 ms

Ubernehmen und Scan starten Abbrechen

17415224203

Handbuch — MOVI-C® CONTROLLER power mit Feldbus-Schnittstelle PROFINET 10

22774246/DE - 07/2016



22774246/DE — 07/2016

Einbinden vom MOVI-C® CONTROLLER ins PROFINET-Netzwerk
Konfiguration der EtherCAT®/SBusPLUS-Teilnehmer

413 MOVI-C® CONTROLLER in MOVISUITE® iibernehmen

Beim Netzwerk-Scan wird der MOVI-C® CONTROLLER erkannt.
Gehen Sie folgendermal3en vor:
1. Ubernehmen Sie das gescannte Gerat in MOVISUITE®.

MNetzwerkscan

100%) Initialisierung Netzwerkscan
Die Initialisierung des Metzwerkscan wird durchgefthrt.

100%) |Ethernet
Anzahl gefundener Gerate 1

100%) Verarbeitung Scanergebnis
Das Scanergebnis wird ausgewertet.

3 /3 Erfolgreich

Ubernehmen Erneut scannen Abbrechen

16926617227
= Das Gerat wird in der Netzwerksicht angezeigt.
2. Umin die Funktionssicht von MOVISUITE® zu wechseln, klicken Sie auf die Regis-

terkarte "Netzwerk".
Mol C

CONTROLLER
]92.]q& 10.4

rh Netzwerk

Neues Projekt 1

Segment 1

MOVI-C
CONTROLLER

Kampenenten

16926736267

= Die Baumnavigation wird angezeigt.
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Einbinden vom MOVI-C® CONTROLLER ins PROFINET-Netzwerk
Konfiguration der EtherCAT®/SBusPLUS-Teilnehmer

41.4 Gerate im IEC Editor konfigurieren

Die Gerate, die dem MOVI-C® CONTROLLER untergeordnet sind, miissen vorerst
manuell im IEC Editor konfiguriert werden. Erst danach werden sie bei einem erneu-
ten Netzwerk-Scan erkannt und kénnen in das MOVISUITE®-Projekt aufgenommen
werden.

HINWEIS

Anzahl und Anordnung der Gerate und Module im IEC-Editor-Projekt miissen mit der
realen Hardwaretopologie Ubereinstimmen.

[

Gehen Sie folgendermalen vor:
1. Wechseln Sie zur Kreisnavigation und starten Sie den IEC Editor.

rh Netzwerk
cchnittstelien
DTN  OVI-C CONTROLLER |5 g -
Funktionen v
-
Komponenten
16926741899

= Eine Meldung Uber die verwendete Compiler-Version wird angezeigt.

2. Die aktuelle Compiler-Version muss beibehalten werden. Klicken Sie in der Mel-
dung auf die Schaltflache [Abbrechen].
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Einbinden vom MOVI-C® CONTROLLER ins PROFINET-Netzwerk
Konfiguration der EtherCAT®/SBusPLUS-Teilnehmer

3. Ein untergeordnetes Gerat muss im Geratebaum dem EtherCAT®/SBusPUS-Master
als Unterelement angehangt werden. Offnen Sie mit der rechten Maustaste das
Kontextmeni des Masters und wahlen Sie aus der Gerateliste des Fensters "Gerat
anhangen" das gewilnschte Gerat.

Gerdte - I
=5 pefaut
= m Device (MOVYI-C COMTROLLER power) MName:  Movidrive_C_1
=[5l sps-Logik aktion:

+ n Application

o

@ Gerst arhangen () Gerat einflgen

% Busschneiden Garat:

Kopieren Hersteller: [<Alle Hersteller > v]
Einfligen Nosris 7

X Loschen = m Feldbusse L4
Refactaring » = B} EtherCat

= haf = b Slave

SR = [ SEW-EURCDRIVE - Drives
Cbijekt hinzufigen m Movidrive C

I3 Ordner hinzufiigen... IE[‘I | Mavidrive C I o

< 1 G

Gert anhangen...

Garsk sintCaen Mach Kategorien gruppieren

Gerit deaktivieren [] Alle Yersionen anzeigen (nur filr Experten)

Gerdt akbualisieren [ veraltete Yersionen anzeigen

[7 Cbijekt bearbeiten Information:

Objekt bearbeiten mit. .. m Name: Movidrive C -

Hersteller: SEW-EURODRIVE 3
E/A-Abbild bearbeiten Kategorien: Slave ’E |

Yersion: Revision=16#00010004
Import EfA-Abbild von CSY. .. Bestellnummer: §
Export E/f-abbild nach CSv... Beschreibung: EtherCAT Slave imported from Slave XML: -
Sirmulatian Anhingen des ausgewdhlten Gerits als letztes "Kind" von

EtherCAT_MasterSEW
. . N
Gerdtekanfiguration ¥ (Sie kinnen einen anderen Zielknoten im Navigator auswihlen, wahrend dieses Fenster
gedffret ist. )
l Gerat anhangen l I SchlieBen ]
16926745739

= In diesem Beispiel sind die Applikationsumrichter MOVIDRIVE® modular die un-
tergeordneten Geréate.
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Einbinden vom MOVI-C® CONTROLLER ins PROFINET-Netzwerk
Konfiguration der EtherCAT®/SBusPLUS-Teilnehmer

4. Das Doppelachsmodul MDD90A wird im IEC-Editor-Projekt durch zusatzliche Pro-
zessdaten abgebildet. Offnen Sie mit der rechten Maustaste das Kontextmenii des
entsprechenden Applikationsumrichters und wahlen Sie aus der Gerateliste des
Fensters "Gerat anhangen" die gewiinschte Anzahl der Prozessdatenworter.

Gerdte - 0 X
=5 pefaut >
= IB Device (MOVYI-C COMTROLLER power)
=[] sP5-Logik
+ o Application
= m EtherCAT_MasterSEW (EtherCAT MasterSEW)

= m Mavidrive C (Movidrive C)
#  Ausschneiden

Mame: Standard_16_PD_2
Aktion:

@ Gerdt anhangen () Gerat einfigen () Gerat aktualisieren

Gerdt:

Hersteller: [ <lle Hersteller > =
1 ﬂ] E’Iov KDpiﬂcren MName Hersteller Version el
H Einfiigen = [ Feldbusse
£ ¥ Léschen = b EtherCat £
Refactaoring 4 - ﬁ Modul
. m 12 PD SEW-EURCDRIVE a =
Eigenschaften... Iﬂ-] |16 PD SEW-EURODRIVE 0 I
Obijekt hinzufiigen 44 4FD SEW-ELIRODRIVE o
(3 Ordrer hinzufigen... ﬂ'i 8PD SEW-EURCDRIVE a i
Gerat anhangen. .. Mach Kategarien gruppieren
Gerdt einfugen. .. [] Alle Yersionen anzeigen (nur filr Experten)
St ek IsreH; [:] Veraltete Yersionen anzeigen

Gerdt akkualisieren. .. nfemation:

[ Obijekt bearbeiten @ name:16FD
. 3 4 Hersteller: SEW-ELRODRIVE
Objekt bearbetten mit... Kategorien: Modul
¥Yersion: 0

E/A-Abbild bearbeiten EBestellnummer: -
Tmport Eff-abbid van C54... Beschreibung: EtherCAT Module imported from Slave XML:  ~ —_—

Export EfA-Abbild nach CSv...

[y »

Anhidngen des ausgewadhlten Gerats als letztes "Kind” von

Sirulation Movidrive_C
) (Sie kinnen einen anderen Zielknoten im Mavigator auswihlen, wahrend dieses Fenster
Geratekonfiguration 3 qecffnet ist.)

I Gerak anhangen l[ SchlieBen ]

16927300235

= In diesem Beispiel kommuniziert jedes Modul mit 16 Prozessdatenwdrtern mit
dem MOVI-C® CONTROLLER.
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Einbinden vom MOVI-C® CONTROLLER ins PROFINET-Netzwerk
Konfiguration der EtherCAT®/SBusPLUS-Teilnehmer

5. Um die Verbindung vom IEC-Editor-Projekt zum MOVI-C® CONTROLLER aufzu-
bauen, doppelklicken Sie im Geratebaum auf MOVI-C® CONTROLLER (Device)
und durchsuchen Sie das Netzwerk. Ubernehmen Sie das gefundene Gerét.

Gerate > # X || ] pevice x|
=5 Defautt ~
= Device (MOVI-C CONTROLLER nowd | | Kommunikation |N=tzwerkdur=hsuchﬂ'l-n || Gateway - | Gerdt -
=-Z}t| SPS-Logik
& n application Applikationen
= m EtherCAT_MasterSEW (EtherCA ) ® .
= m Movidrive_C {Maovidrive C) DRk N
I Standard_16_PD (16 PC - 5  —
K <leerl > {<leer=) = O .
(@ standard_16_pp_z (16 P SPS-Einstelungen Gateway
= [@ Mavidrive_C_1 (Movidrive C Gateway -] |toocs.s000.200C . CoAB.0804] (aktiv)
M Standard_16_PD_1 (16| | spsshel 1P-Address:
K <leerl>(<lesrs) localhost

Metzwerkpfad zum Gerat auswihlen:

= Gatewa Gerdtename: - Gerate suchen
MOVI-C 7 |
() MOVI-C CONTROLLER [0301.8004] | CONTROLLER
inken

Gerateadresse:
0301.6004

Zielsystem-1D:
105D 0002

Zielsystemversi |5
on:
3.5.7.0

Zielsystemherst
eller:
SEW-EURODRIVE

Zielsystemtyp:
4096

Abbrechen

16927304075

= Sobald die Verbindung aufgebaut ist, wird die LED vom
MOVI-C® CONTROLLER grin.

’ @)

Gateway
Gateway [0:301.B004] {akkiv)
IP-Address: Geritename:
localhost MOYI-C COMTROLLER,

17415038859
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Einbinden vom MOVI-C® CONTROLLER ins PROFINET-Netzwerk
Konfiguration der EtherCAT®/SBusPLUS-Teilnehmer

6. Ubersetzen Sie das den Maschinencode vom

MOVI-C® CONTROLLER.

IEC-Programm in

Datei Bearbeiten  Ansicht  Projekk | Erstelen | Online Debug  Tools  Fenster Hilffe
==
== | Ubersetzen Fi1 | 2 | =
Meu Ubersetzen
Gerdte Code erzeugen
=] Defaul Laufzeitsystemdateien erzeugen. ..
= &i Device (MOVI-C CONTROLLER Bereirigen Metzwerk durchsuchen... | Gateway » | Gerdt -
= SPS-Logik
Eﬂ ool Alles bereinigen
* u Application
= [ EtherCAT_MasterSEWw (EtH ) O .
= ﬂi Movidrive_C (Maovidriv| Eateen N
M Standard_16_PC e —
Log — .
£ <leerl>(<leer ————
Gateway
m Standard_16_PD_ SPS-Einstellungen
= [0 Movidrive_C_t (Movid Gatewsay [0301.6004] {akkiv)
B Standard_16_PC 5PS Shell IP-Address: Gerdtename:
K <leerl> {<leer localhost MOYI-C CONTROLLER
Eenutzer und Gruppen
Port: Gerdteadresse:
1217 0301,B004
Zugriffsrechte
Zielsystem-10:
Parameter 10SD 0002
Zielsystemtyp:
Taskaufstellung 4096
Zielsystemhersteller:
Status SEW-EURODRIVE
. Zielsystemversion:
Information 3570

16927307915

7. Wenn die Ubersetzung des IEC-Programms erfolgreich durchgefiihrt ist, kann das
Programm auf den MOVI-C® CONTROLLER Ubertragen werden. Loggen Sie sich
dazu in das Netzwerk ein.

Datei Bearbeiten  Ansicht  Projekk  Erstelen | ©nline | Debug  Taools  Fenster  Hilfe
=
==Y | g4 4% | % Enloggen alb+Fe | 5 =
Ausloggen Stro+F8
Gerdte - Boot-Applikation erzeugen
=3 Defaut Laden
=[] Device (MOVI-C CONTROLLER. power) Online-Changs etzwerk durchsuchen... | Gateway v | Gerdt -
= 5PS-Logik
@ﬂ oo Quellcode auf verbundene Steuerung laden
+ a Application
= [ EthercAT_MasterSEW (EtherCAT Mas e O :
e ﬁi Movidrive_C (Movidrive C) Reset warm N
W Standard_16_PD (16 PD) R " L L L
L <leert>{<leers) N S
[ Standard_16_FD_2 (16 D) ysprung Gateway
= [l Mewidrive_C_1 {Movidrive C) Simulation Eway [0301,6004] {aktiv)
Standard_16_PD_1 (16 PD i i
» H andard_16_PD_1 ( ) Sicherheit ¥ Haress: Gerdtename:
SE cleerts (<leers) Operating Mode y host MOVI-C CONTROLLER
e, Part: Gerateadresse:
1217 03016004
Zugriffsrechte
Zielsystem-ID:
Cnrr

Meldungen - Gesamt 0 Fehler, 0 Warnungien), 0 Meldungien)

Ubersetzen ~ |€ 0Fehler |® 0 Warnung(en)

Beschreibung

Code bypisieren ...
Kompilierung abgeschlossen -- 0 Fehler, 0 Warnungen

16927337355

= Eine Meldung Uber das Anlegen und Laden des IEC-Programms (Applikation)
aus dem IEC-Editor-Projekt auf dem MOVI-C® CONTROLLER wird angezeigt.

8. Bestatigen Sie die Meldung.
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Einbinden vom MOVI-C® CONTROLLER ins PROFINET-Netzwerk
Konfiguration der EtherCAT®/SBusPLUS-Teilnehmer

9. Starten Sie das IEC-Programm.

+ u Application [Stop]
= ﬁLTj EtherCAT_MasterSEW (EtherCAT Maste
=[] Movidrive_C (Movidrive C)
SH O Standard_16_PD (16 PDY
K <leerl>(<leer>)
(1] Standard_16_PD_2 {16 FD)
= Aﬂi Movidrive_C_1 {Movidrive C)
£ Standard_16_PD_L (16 PD)

4 <leerl> (<Leer=)

= =3 |84 8 | B |y Start 7 ==
Stop Urnschalttaste+Fa
Gerdte - Einzelzykus Strg+FS
= -E]] Dafauk "= l,@ Meuer Haltepunkt. ..
= 3 []] Device [Verbunden] (MOVI-C CONTROLLER [ Haltepurkt bearbeten. . rk durchsuchen... | Gateway -
=B sps-Logk

Haltepunkk umschalken F9
Haltepunkk deakkivieren

Haltepunkt akkivieren

Prozedurschritt F10
Einzelschritt Fa
Ausfiihren bis Ricksprung  Umschalttaste+F10
Ausfiihren bis Cursor

MWachste Anweisung festlegen

Machste Anweisung anzeigen

Wwerte schreiben Skrg+F7
Wwerke forcen F7
Forcen fir alle Werte aufheben Alt+F7

Ablaufkontrolle

Datei Bearbeiten Ansicht  Projekt  Erstellen  Online | Debug | Tools  Fenster  Hife

[0301.B004] (akkiv)

Gerdtename:
MOYI-C CONTROLLER

Gerateadresse:
0301.B004

Zielsystem-I0;
1050 0002

Zielsystemtyp:
4096

Core Dump Zielsystemhersteller:
SEW-EURODRIVE
Darstellung
Information glgls?y;temversmn:
16927341195

= Der MOVI-C® CONTROLLER startet. In der Statusleiste des IEC Editors wird
die Meldung "LAUFT" angezeigt.

= Sobald die Kommunikation mit den untergeordneten Geraten aufgebaut wird,
erhalten die Gerate im Geratebaum ein griines Kreissymbol.

= m EtheriCAT_MasterSEW (EtherCAT MasterSEW)

m ovidrive_C (Movidrive C)
Standard_16_PD {16 PD)
<leerl{<leers)
Standard_16_PD_Z (16 PD)
m ovidrive_C_1 {Movidrive )
Standard_16_PD_1 (16 PD}
14 <leerl = (<lear=)

5@ Gerate |[[) POLS

Letzter Build € 0 & 0

Precompile: «# I LALFT I

17421675147
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Einbinden vom MOVI-C® CONTROLLER ins PROFINET-Netzwerk
Konfiguration der EtherCAT®/SBusPLUS-Teilnehmer

10. Erzeugen Sie ein Boot-Projekt. Damit wird das IEC-Editor-Projekt auf der
CFast-Speicherkarte vom MOVI-C® CONTROLLER gespeichert und bleibt nach
einem Neustart vom MOVI-C® CONTROLLER erhalten.

Datei Bearbeiten  Ansicht  Projekt  Erstellen QnITI Debug Tools Fenster Hife
u ‘é ] ‘M ?.ﬁ’g ‘ Einloggen Alt+FE ‘ = ‘ =2
% Ausloggen Strg+F8
i Boot-Applikation erzeugen
= -E]_] Dafauf Laden E
= m Device [Verbunden] (MOVI-C COMTROL gniine-Change tzwerk durchsuchen... | Gateway = Gerdt -
=B sps-Logk

Quelicode auf verbundene Steuerung laden
+ O Application [run]

= LTj EtherCAT_MasterSEW (EtherCAT M
e m Movidrive_C (Mavidrive C)
M Standard_16_PD (16 PD)

MehrFacher Download. .. .

Reset warm

Reset kalt .
K <leerl> («leer>)
(@ standard_t6_PD_2 (16 FD Reset Lrsprung Gateway
= ﬂi Movidrive_C_1 {Movidrive C) Simulation Eway [0301.6004] (aktiv)
M Standard_16_FD_L (16 P Sicherheit ¥ Hiress: Geratename:
K <leerl>(<leers) Opsrating Made y hast MOVI-C COMTROLLER
oI GT T S ppT
Part: Gerateadresse:
1217 0301,B004
Zugriffsrechte
Zielsystem-ID:
1050 0002
Parameter
Zielsystemtyp:
4096

Taskaufstellung

Zielsystemhersteller:

Status SEW-EURCDRIVE

. Zielsystemversion:
Information 3570

16927451275
11. SchlielRen Sie den IEC Editor und bestatigen Sie die Meldung.
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41.5

Einbinden vom MOVI-C® CONTROLLER ins PROFINET-Netzwerk
Konfiguration der EtherCAT®/SBusPLUS-Teilnehmer

Applikationsumrichter in MOVISUITE® libernehmen

Gehen Sie folgendermalen vor:

1.
2.

Wechseln Sie in MOVISUITE®.
Fihren Sie erneut einen Netzwerk-Scan durch.

= Neben dem MOVI-C® CONTROLLER werden auch die im IEC Editor eingebun-
denen Applikationsumrichter gescannt.

Ubernehmen Sie die gescannten Gerate in MOVISUITE®.

Netzwerkscan

100%) Initialisierung Netzwerkscan
Die Initialisierung des Metzwerkscan wird durchgefthrt.

100%) |Ethernet
Anzahl gefundener Gerate 3

100%) Verarbeitung Scanergebnis
Das Scanergebnis wird ausgewertet.

3 /3 Erfolgreich

Ubernehmen Erneut scannen Abbrechen

16927455115

= Die Gerate werden in der Netzwerksicht angezeigt.
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Einbinden vom MOVI-C® CONTROLLER ins PROFINET-Netzwerk
Konfiguration der EtherCAT®/SBusPLUS-Teilnehmer

4. Um die Applikationsumrichter in das MOVISUITE®-Projekt zu (bertragen, fiigen
Sie die Gerate einzeln per Drag-and-Drop unter "Komponenten" ein.

MO;L C

CONTROLLER
192.1q8,10.4

©

Doppelachse

MDASO0A 3
1002

h Netzwerk

Neues Projekt 1

Segment 1

MOVI-C
CONTROLLER

16927458955

5. Um in die Funktionssicht von MOVISUITE® zu wechseln, klicken Sie auf die Regis-
terkarte "Netzwerk".

= Die Baumnavigation wird angezeigt.

ch Netzwerk

Komponenten

MDD90A 2 MDD90A 1 MDADOA 3

\ \ \

v v h A

16927462795
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Einbinden vom MOVI-C® CONTROLLER ins PROFINET-Netzwerk
Konfiguration der Feldbusteilnehmer

6. Wechseln Sie zur Kreisnavigation und konfigurieren Sie entsprechend lhrer Appli-
kation die einzelnen Gerate.

=0~ Kommunikation konfigurieren

Opticnale Schnittstellen
Antriebsstrang 1

Standard .nittstellen

Neues Projekt 1

MOVI-C C..NTROLLER MDD20A
- o

MDD90A 1

®

Uberwachungs Funktionen o 10-Konfiguration

Ereignisgest. Funktionen - = PA-Konfiguration

Enw. Antriebsfunktionen PE-Konfiguration
Antriebsfunktionen

16927492235

4.2 Konfiguration der Feldbusteilnehmer

[0

Im Beispielprojekt sind folgende Gerate die Feldbusteilnehmer:

» Die SPS dient als Feldbusmaster.

«  Der MOVI-C® CONTROLLER dient als Feldbusslave.

Die Projektierung und Inbetriebnahme der Gerate erfolgt in den folgenden Softwares:
 |EC Editor (integriert in MOVISUITE®)

* TIA Portal, Version V13

HINWEIS

Im Auslieferungszustand kann der MOVI-C® CONTROLLER nicht ins
PROFINET-Netzwerk integriert werden. Erst wenn die Feldbusoption ins IEC-Pro-
gramm vom MOVI-C® CONTROLLER eingebunden ist, kann
MOVI-C® CONTROLLER als Feldbusteilnehmer konfiguriert werden.

Die Konfiguration der Feldbusteilnehmer erfolgt in mehreren Prozess-Schritten:

1. "Feldbusoption ins IEC-Programm vom MOVI-C® CONTROLLER integrieren und
konfigurieren" (— E 26)

"Geratebeschreibungsdatei vom MOVI-C® CONTROLLER installieren" (— B 30)
"Projekt im TIA Portal erstellen" (— & 30)
"SPS im TIA Portal konfigurieren" (— B 32)

"MOVI-C® CONTROLLER ins PROFINET-Netzwerk einbinden und
konfigurieren" (— B 33)

6. "Projekt in die SPS laden" (— B 39)

A S
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Einbinden vom MOVI-C® CONTROLLER ins PROFINET-Netzwerk
Konfiguration der Feldbusteilnehmer

Feldbusoption ins IEC-Programm vom MOVI-C® CONTROLLER integrieren und

konfigurieren

Gehen Sie folgendermalen vor:

1. Starten Sie den IEC Editor.
= Das Boot-Projekt von der CFast-Speicherkarte vom MOVI-C® CONTROLLER

wird automatisch geladen.

2. Offnen Sie mit der rechten Maustaste das Kontextmenli  vom
MOVI-C® CONTROLLER (Device) und wahlen Sie aus der Geréateliste des Fens-
ters "Gerat anhangen" das gewilinschte PROFINET-Gerat.

=) Default =
= Device(MOV -C CONTROLLER. powet) | Mame: PROFINET_IO_ Device
+ i SPS-Logik| db  Ausschneiden Akkion:
- ﬁj EtherCflT‘ Kopieren @ Gerét anhangen Gerat einfiigen Gerab einstecken () Gerdt aktualisieren
= ﬂjMowdﬂ Ernfogen - -
M Stand Gerat:
h
K <Leer Ay Loschen Hersteller: [<Alle Hersteller = A
Eﬂ Star| Refactaring »
= Movidki| =, MName Hersteller Version
H;t:nrdl Eigenschaften.., (@ Feldbusse
K <Lee Objekt hinzufiigen +. — EtherMet/IP
() Ordner hinzufiigen. .. +- Wt Modbus
Gerat anhangen... - f Profibus
= 1 Profinet IO

Gerdt einfligen... ||

= U Profingt IO Gerdt
| )| PROFINET 10-Device

Gerat deaktivieren.

‘ SEW-EURODRIVE 1.0.0.1 I

Gert akkualisieren. ..
Mach Kategarien gruppieren
Objekt bearbeiten

L

[ Alle Yersionen anzeigen (nur filr Experten)
©Obiekt bearbeiten mit. ..
[] veralete versionen anzeigen

E/A-abbild bearbeiten
Infarmation:

e ([  Name:PROFINET [0-Device
Hersteller: SEW-EURODRIVE
Kategorien: Profinet IO Gerat
¥ersion: 1.0.0.1

Bestellnummer:

Beschreibung: PROFINET IO-Device

Export Efa-abbild nach 5.,

Sirnulation

A [Lm |

-

Gerdtekonfiguration

=

& (Sie kinnen einen anderen Zielknoten im Mavigator auswahlen, wihrend dieses Fenster
gedffret isk.)

Anhdngen des ausgewihliten Gerits als letztes “Kind" von
Device

[ Gerat anhangen l[ Schlieffen ]

17470107787
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Einbinden vom MOVI-C® CONTROLLER ins PROFINET-Netzwerk
Konfiguration der Feldbusteilnehmer

3. Um die Verbindung vom IEC-Editor-Projekt zum MOVI-C® CONTROLLER aufzu-
bauen, doppelklicken Sie im Geratebaum auf dem MOVI-C® CONTROLLER (Devi-
ce) und durchsuchen Sie das Netzwerk. Ubernehmen Sie das gefundene Gerat.

Gerate > x| m Device X |
=3 Defaut b
= %\«i—ce(mow-c CONTROLLER powl| | Kommurikation INetzwerkdurchsucherl... || Gateway - | Gerdt -
* SPS-Logik

= (T EthercaT_Mastersew (Etherd | | APPikaticnsn
= m Mavidrive_C (Movidrive ) )
M Standard_t6 po(1g| | DOFEED

K <leerl = (<leet=)

() standard_t6_Pp_2 (1 128 — U (]
= m Movidrive_C_1 (Movidrive SPS-Einstelungen Gateway
M Standard_i6_PD_1 Gateway -] |toocs.s000.200C . CoAB.0804] (aktiv)
K <leert>(<leers) ||| spsshell IP-Address:
= PROFINET _IO_Device (PROFII localhost

m Process_Data (512 words

Metzwerkpfad zum Gerat auswihlen:

= Gatewa Gerdtename: - Gerate suchen
() MOVI-C CONTROLLER [0301.B004] | povl.c B

Geriteadresse:
0301.B004

Zielsystem-1D:
105D 0002

Zielsystemversi |5
on:
3.5.7.0

Zielsystemherst
eller:
SEW-EURODRIVE

Zielsystemtyp:

4096
I QK I Abbrechen

17470112395

= Sobald die Verbindung aufgebaut ist, wird die LED vom
MOVI-C® CONTROLLER grin.

S |

: @)

Gateway
Gateway [0:301.B004] {akkiv)
IP-Address: Geritename:
localhost MOYI-C COMTROLLER,

17415038859
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Einbinden vom MOVI-C® CONTROLLER ins PROFINET-Netzwerk

Konfiguration der Feldbusteilnehmer

4. Ubersetzen Sie das den Maschinencode vom

MOVI-C® CONTROLLER.
I Movic CONTROLLER' - EC edior

IEC-Programm in

Datei Bearbeiten  Ansicht  Projekk | Erstelen | Online Debug  Tools  Fenster Hilffe
==
== Ubersetzen Fi1 | 2 | =
Meu Ubersetzen
Gerdte Code erzeugen
=] Defaul Laufzeitsystemdateien erzeugen. ..
= &i Device (MOVI-C CONTROLLER Bereirigen Metzwerk durchsuchen... | Gateway » | Gerdt -
o @ﬂ 3Ps-Lagic Alles bereinigen
* a Application
= [ EtherCAT_MasterSEWw (EtH ) O .
= ﬂi Movidrive_C (Maovidriv| Eateen N
M Standard_16_PC e —
Log ——— .
£ <leerl>(<leer ————
Gateway
H m Standard_16_PD_ SPS-Einstellungen
= [0 Movidrive_C_t (Movid Gatewsay \ [0301.6004] {akkiv)
B Standard_16_PC 5PS Shell IP-Address: Gerdtename:
K <leerl> {<leer localhost MOYI-C CONTROLLER
= [{) PROFINET_IO_Device (PRY| | Benutzer und Gruppen
@ Process_Data (512 wo Port: Gerdteadresse:
o 1217 0301,B004
Zugriffsrechte
Zielsystem-10:
Parameter 10SD 0002
Zielsystemtyp:
Taskaufstellung 4096
Zielsystemhersteller:
Status SEW-EURODRIVE
. Zielsystemversion:
Information 3570

17476387723

5. Wenn die Ubersetzung des IEC-Programms erfolgreich durchgefiihrt ist, kann das
Programm auf den MOVI-C® CONTROLLER Ubertragen werden. Loggen Sie sich
dazu in das Netzwerk ein.

Datei Bearbeiten  Ansicht  Projekk  Erstelen | ©nline | Debug  Taools  Fenster  Hilfe
=
=1y | @ 25, | | % _Eniosgen A3 | o |
Ausloggen Stro+F8
Gerdte - Boot-Applikation erzeugen
=) Defauft Laden
= m Device (MOVI-C CONTROLLER. power) Online-Changs stzwerk durchsuchen...  Gakteway »  Gerdt «
= 5PS-Logik
@ﬂ odi Quellcode auf verbundene Steuerung laden
+ a Application
= [ EthercaT_MasterSEW (EtherCAT Mas e ¢ .
= [0 Movidrive_C (Movidrive C) Reset warm .
- -
W Standard_16_PD (16 PD) Reset kalt .
L <leert>{<leers) —
[ standard_16_PD_2 (16 PD) e Gateway
= [l Mewidrive_C_1 {Movidrive C) Simulation Eway [0301,6004] {aktiv)
Standard_16_PD_1 (16 PD i i
H ndard_16_PD_1 ( ) Sicherheit ¥ Haress: Gerdtename:
“E o <leert (<leers) Operating Mode y host MOYI-C CONTROLLER
= [ PROFINET_10_Device (PROFINET I0-0-—weraseorsrararoppen
Part: Gerateadresse:
m Process_Data (512 words process 1217 0301.6004
Zugriffsrechte
Zielsystem-ID:
Cnrr

Meldungen - Gesamt 0 Fehler, 0 Warnungien), 0 Meldungien)

Ubersetzen ~ |€ 0Fehler |® 0 Warnung(en)

Beschreibung

Code bypisieren ...
Kompilierung abgeschlossen -- 0 Fehler, 0 Warnungen

17476392459
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6. Starten Sie das IEC-Programm.

(1] Standard_16_PD_2 {16 FD)
= Aﬂi Movidrive_C_1 {Movidrive C)
AW standard_16_PD_L (16 FD)

4 <leerl> (<Leer=)
=& ([ PROFINET_IO_Device (PROFINET 10-Di

Datei Bearbeiten Ansicht  Projekt  Erstellen  Online | Debug | Tools  Fenster  Hife

==Y R I S B
Stop Urnschalttaste+Fa

Gerdte - Einzelzykus Strg+FS

= Defaut

[ L@ Meuer Haltepunkt. ..

= #3[]) Device [Verbunden] (MOVI-C CONTROLLER Haltepurkt bearbeten. . rk durchsuchen... | Gateway -
=Bl sps-Look Haltepurkt umschalken F9
+ u Application [Stop] B
=5[] EtherCAT_MasterSEw (EtherCAT Mastel Haltepunkt deadivieren .
=[] Movidrive_C (Movidrive C) Haltepunkl aktivieren -
AW Standard_16_PD (16 FD) Prozedurschritt Fl0 .
L <Leerl> (cLeerz) Einzelschritt Fa

Ausfiihren bis Ricksprung  Umschalttaste+F10
Ausfiihren bis Cursor

MWachste Anweisung festlegen

[0301.B004] (akkiv)

Gerdtename:
MOYI-C CONTROLLER

22774246/DE — 07/2016

Machste Anweisung anzeigen Gerateadresse:
A m Process_Data (512 words process d 0301.6004
Wwerte schreiben Skrg+F7
Zielsystem-I0;
Werte forcen F7 1050 0002
Forcen fir alle Werte aufheben Alt+F7

Zielsystemtyp:
Ablaufkontrolle 4096

Care Dump 3 Zielsystemhersteller:
SEW-EURODRIVE
Darstellung »
Information Zielsystemversion:

3.5.70

17478240395

= Der MOVI-C® CONTROLLER startet. In der Statusleiste des IEC Editors wird
die Meldung "LAUFT" angezeigt.

= Die Gerate im Geratebaum erhalten ein griines Kreissymbol. Das griine Kreis-
symbol signalisiert die fehlerfreie Funktion der Feldbusoption, aber gibt keine
Auskunft Gber den Kommunikationszustand zwischen MOVI-C® CONTROLLER

und SPS.
= m EthriAT_MasterSEW (EtherCAT MasterSEY)
= m ovidrive_C (Movidrive C)
Standard_16_PD (16 PD)
14 <Leerl> (<leer=)
Standard_16_PD_Z {16 PD)
= m avidrive_C_1 (Mavidrive C)
Standard_16_FD_1 (16 FD)
L <leerl = (<lear=)
= m PRAFIMNET_IO_Device (PROFIMET IO-Device)
Process_Data (512 words process data)
5@ Gerate |[[) POLS
Letzter Build € 0 & 0 Precompile: «# I LALFT I

17481011723

= Der MOVI-C® CONTROLLER kann nun in ein PROFINET-Netzwerk integriert wer-
den.
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4.2.2 Geritebeschreibungsdatei vom MOVI-C® CONTROLLER installieren

ACHTUNG

Schaden am Gerat durch Fehlfunktionen aufgrund einer modifizierten Geratebe-
schreibungsdatei.

Beschadigung des Gerats.

« Andern oder erganzen Sie nicht die Eintrage in der Geratebeschreibungsdatei.
Fir Fehlfunktionen des Gerats aufgrund einer modifizierten Geratebeschrei-
bungsdatei tbernimmt SEW-EURODRIVE keine Haftung.

Voraussetzung flr die korrekte Konfiguration vom MOVI-C® CONTROLLER mit Feld-
bus-Schnittstelle PROFINET IO ist die Installation der Geratebeschreibungsdatei
(GSDML-Datei) im TIA Portal. Die Datei enthalt alle relevanten Daten fir das Enginee-
ring und den Datenaustausch vom MOVI-C® CONTROLLER.

Die aktuelle Version der Geratebeschreibungsdatei fir den MOVI-C® CONTROLLER
mit Feldbus-Schnittstelle PROFINET 1O steht auf der Homepage von
SEW-EURODRIVE — www.sew-eurodrive.com zum Download bereit.

423 Projekt im TIA Portal erstellen
Gehen Sie folgendermalen vor:
1. Starten Sie das TIA Portal.

2. Erstellen Sie ein neues TIA-Portal-Projekt. Vergeben Sie einen Projektnamen und
bestimmen Sie den Speicherort des Projekts.

MNeues Projekt erstellen

Frojektname: I Kaonfiguration Feldbussystem I

Bestehendes Projekt &ffnen

Ffad: | CllsersiDesktopionfiguration Feldbussyste_ |

Neues Projekt erstellen Autor: | \

Fornmentar: i
P"CI‘IE' kt migrieren

~

Erstellen

Welcome Tour

Installierte Software

Hilfe

®) Oberflichensprache

17189496075
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3. Fugen Sie im Portal "Gerate und Netze" die SPS in das Projekt ein. Vergeben Sie
einen Geratenamen.

Neues Gerat hinzufiigen

Geratename:
Gerdte & @ Alle Gerite anzeigen

Netze ]
@ Neues Gerit hinzufiigen

Sicherheitsanwendungen; unterstiitzt PROFIsafe
W2

» [ Contraller Gerat:
» [l SIMATIC 57-120
» [ siMeT
- [F@ SIMATIC
controller SIMATIC 5
~[mcry
» (@ cruz12
CPU 215F-2 FNIDP
» [ cPu 312
13 D » [l cPu 313C :
- Hr - SRR
» [ CPU 213c-2 P Artikehr:  [6ES7 315-2FH13-04B0 \
HbI » [ crusisc mE e [z =
I » [ cPU 314
> — » [l cPU 3142 DF Beschreibung:
g ] r_[i CPU 314C-2 PN/IDP Arbeitsspeicher 256KE; OI rns}"kf-le FROFINET-
’ Netze konfigurieren [ cPU 314¢-2 Schnittstelle; 57-Kommunikation (ladbare
- L g > ;E't L "‘“\ P FEs/FCs); PROFINET I0-Cantraller; unterstiitzt RT;
B » L@ CPU315-2DP PROFINET-5chnittstelle und 1 Port FROFINET CBA;
PC-Systeme » [ CPU 315-2 PUIDP FROFIMET CBA-Froxy: Transportprotokell TCF/IF;
v [7 CFU 2172 OF kombinierte MPIIDF-5chnittstelle (MPI oder DF-
R g s - Master ader DP-Slave); mehrzeiliger Aufbau bis
» L CPU 317-2 PNIDP 32 Baugruppen: aguidistanter DP-Buszyklus;
é » ﬁ CPL 319-3 FIIDP Fouting: Firmwvare V2.6; einsetzbar fur

» [ cFU 315F2 DP

(@ cru 315F-2
Antriebe L[l CFU 315F-2 FNIDP

|l 5ES7 315-2FH13-04E0)

(M 6E57 315-2F114-04B0

[ 1 [2]

® rite

[V Geratesicht dffnen

17189505291

= In diesem Beispiel wird fur das Gerat SIMATIC S7-300 mit CPU 315F-2 PN/DP
der Geratename "SPS" verwendet.

4. Um die SPS gleich konfigurieren zu kdnnen, aktivieren Sie das Kontrollfeld "Gera-
tesicht 6ffnen”.

= Das Projekt wird angelegt und in der Projektansicht angezeigt.

= Im Hardware- und Netzwerkeditor (rechter Bildschirmbereich) wird die Profilschie-
ne der SPS angezeigt.
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424

SPS im TIA Portal konfigurieren

Die Eigenschaften und Parameter eines Gerats kdnnen im Hardware- und Netzwerk-

editor innerhalb des Inspektorfensters (unterer Editorbereich) bearbeitet werden.

Gehen Sie folgendermal3en vor:

1.

Tragen Sie in der Gruppe "Ethernet-Adressen” die IP-Adressparameter der SPS
ein. Beachten Sie, dass die IP-Adresse der SPS sich von der IP-Adresse aller an-
deren Netzwerkteilnehmer unterscheidet und somit eindeutig ist. Dabei muss die
Netzwerkadresse (hier erste 3 Adressblocke) fir alle Netzwerkteilnehmer berein-
stimmen und die Teilnehmeradresse (hier letzter Adressblock) sich fiir alle Netz-
werkteilnehmer unterscheiden.

Konfiguration Feldbussystem » SPS [CPU 315F-2 PN/DP]

ETopologlesu:ht ||qﬂ§ Netzsicht ‘1‘ Geratesicht L
ES [ & & (gEH Qs =]
1 5 L] 7 8 9 10 n
Profilschiene_0
‘
»
-
[<] m |3 ] [1000% [¢] —5— @&
(2l Eigenschaften |3 Info yﬂi.] Diagnose I
J Allgemein ” 10-Variablen " Systemkonstanten || Texte |
b Allgernein E_ b
¥ Fehlersicherheit IP-Protokell
» MFIDP-Schnittstelle [<1] = =
w FROFINET-Schnittstelle.. IP-Adresse: § 192 168 10 39
Allgemein i Subnetzmaske: | 255 255 255 0
L [ Router verwenden
: "
Uhrzeitsynchronisation [ Router-adresse
¥ Erweiterte Optionen
KL ] PROFINET v
17189527563

= In diesem Beispiel ist die IP-Adresse der SPS 192.168.10.39
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4.2.5

Einbinden vom MOVI-C® CONTROLLER ins PROFINET-Netzwerk

Konfiguration der Feldbusteilnehmer

MOVI-C® CONTROLLER ins PROFINET-Netzwerk einbinden und konfigurieren

Der MOVI-C® CONTROLLER muss ebenfalls ins TIA-Portal-Projekt eingefligt, mit der

SPS verbunden und konfiguriert werden.

Bei der Konfiguration wird dem MOVI-C® CONTROLLER ein logischer Name, eine IP-

Adresse und die Prozessdaten mit Adressen zugewiesen.
Gehen Sie folgendermalen vor:

v Die Geratebeschreibungsdatei (GSDML-Datei) vom MOVI-C® CONTROLLER ha-
ben Sie bereits von der Homepage von SEW-EURODRIVE — www.sew-euro-
drive.com heruntergeladen und auf dem Engineering-PC lokal gespeichert (siehe

Kapitel "Geratebeschreibungsdatei vom MOVI-C®
installieren" (— B 30)).

1. Wechseln Sie im Hardware- und Netzwerkeditor in der Netzsicht.

CONTROLLER

2. Offnen Sie mit der rechten Maustaste das Kontextmenii der PROFINET-Schnitt-

stelle und fligen Sie das |0-System ein.

Konfiguration Feldbussystem » Gerdte & Netze - X

I; Topoelogiesicht Ib‘h Netzsicht I[]Y Geratesicht |

Handbuch — MOVI-C® CONTROLLER power mit Feldbus-Schnittstelle PROFINET 10 33

% Vemetzen g_j‘ Verbindungen | HLIl- erbindung e % £ Qﬁ _j“
A
SPS Tl [
CPU 315F-2 PNI...
ooy Subnetz hinzufigen
Meuern Subnetz zuweisen
orm Subnes rennen
10-5ystern hinzufugen i
Heuern 1O-Contraller zuweisen !
arn |
10-3ystern hervorheben
Heue VEH-Gruppe hinzufugen
Madul einer VPH-Gru 2
Madul aus VP entfermen
[d Eigenschatten Alt+Eingabe
17189544971




Einbinden vom MOVI-C® CONTROLLER ins PROFINET-Netzwerk
Konfiguration der Feldbusteilnehmer

3. Laden Sie die Geratebeschreibungsdatei in das TIA-Portal-Projekt.

Frojekt  Bearbeiten  Ansicht  Einfugen  Online | Extras  Werkzeugs ¥ Totally Integrated Automation
j EE Projekt speichern a x e :EI NE Y Einstzllungen PORTAL

Suppart Packages

JW‘ Gerdtebeschreibungsdateien (G5D) verwalten

Autemation License hanager starten

Netzsicht W’ Geratesicht I

[ | mame :
5o O [#] peferznztext anzeigen || BH Q=4
, PS_PROFINETI0-System (100)
¥ 1 konfiguration Feldbussystem Z B - IE St ERel : e
B 11euss Gerat hinzufugen =
ﬂ] Gerate & lletze SPS
~ [ @ SPS [CPU 315F-2 PNIDP] i SELFISESR

Geratelkonfiguration

% Online &Diagnose

8 Safety Administrati
il SPS.PROFINET 10-5ystem... |

I Prograrmmbausteine
[ Technologiechjekte
ff@ Extzrne Quellen

I

L& FLC-Variablen

g FLC-Datentypen

|53 Beobachtungs- und Forceta
[& online-sicherungen

v v v wvwwvwow

'_J: Gerate-Proxy-Daten

@i Programminfermationen

17189549835

4. Klappen Sie in der Leiste am rechten Bildschirmrand den Hardware-Katalog auf.
Wahlen Sie den MOVI-C® CONTROLLER aus dem Katalog und fligen Sie diesen
per Drag-and-Drop am Ende des PROFINET-Strangs ein. Weisen Sie das Gerat
an die passende Steuerung zu.

|,5_5 Topologiesicht "Eg‘h Metzsicht |m‘f Geratesicht | Optionen

% Vemetzn g_g Verbindungen L

E
B |u

1 10-System: SPS.PROFINETIO-System (100) v I Katalog
SPS SEW-EURODRIV... T [ Filter
CPU 315F2 PNI... UHX85AR V1.0 I i » [ Contraller
SPS » [ Hul
» [ Po-Systeme

» [3 Antriebe & Starter
SPS.PROFINET 10-5ystem... '-:-:-: 13 Ei Metkomponenten
» Ei Erfassen & Uberwachen

» [ Dezentrale Peripherie
» [ Feldgerate
v [ Weitere Feldgerite
~ [ FROFINET IO
» [ﬁ Drives
» [ Encoders

|~ | | _am

13 E Gateway
» E ldent Systerns
~ [l FLCs & CFs
- E SEW-EURODRIVE
- r:u MOWI-C COMTROLLER POWER
~ [ UHxasa

13 [i Sensors
» (il FROFIEUS DF

17189555083

= In diesem Beispiel wird der MOVI-C® CONTROLLER in der Gerateausfiihrung
UHX85A-R verwendet und an die Steuerung mit dem Geratenamen "SPS" zu-
gewiesen.

5. Um den MOVI-C® CONTROLLER zu konfigurieren, doppelklicken Sie auf das Ge-
rat.

= Die Geratesicht wird angezeigt.
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6. Vergeben Sie im Inspektorfenster (unterer Editorbereich) in der Gruppe "Allge-
mein" dem MOVI-C® CONTROLLER einen Namen. Unter diesem Namen wird das
Gerat im TIA-Portal-Projekt angezeigt.

..itrale Peripherie » PROFINET 10-System (100): PN/IE_1 » MOVI-C CONTROLLER

|::5’ Topologiesicht "5%1 Netzsicht rl]'f Geratesicht
d¢ [MOVC CoNTROLLER [ B B (g | =
: (o]
4
o N
7 u
]
(<[] 100% S Eerers arararilil 1|
lﬁEigenschaften ||"_1'L',Info yﬂﬂ Diagnose |
U Allgemein " 10-Variablen " Systemkonstanten ” Texte |
3 Aligemein: [l Al i
~ FROFINET-Schnittstelle [x1] gemein (=]
Allgernezin
Ethernet-Adressen Marne: § MOVI-C CONTROLLER I
» Enweiterte Optionzn SRR ]
Diagnoseadressen
Identification & Maintenance L| B -
Baugruppenpararneter A
Diagnoseadressen bl
» v
Baugruppentrager |0
17189585291

= In diesem Beispiel wird fir den MOVI-C® CONTROLLER der Projektname
"MOVI-C CONTROLLER" verwendet.
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7. Tragen Sie in der Gruppe "Ethernet-Adressen" die IP-Adressparameter vom

MOVI-C® CONTROLLER ein. Beachten Sie, dass die IP-Adresse vom
MOVI-C® CONTROLLER sich von der IP-Adresse aller anderen Netzwerkteilneh-
mer unterscheidet und somit eindeutig ist. Dabei muss die Netzwerkadresse (hier
erste 3 Adressblocke) fir alle Netzwerkteilnehmer Ubereinstimmen und die Teil-
nehmeradresse (hier letzter Adressblock) sich fir alle Netzwerkteilnehmer unter-

scheiden.

..itrale Peripherie » PROFINET 10-System (100): PN/IE_1 » MOVI-C CONTROLLER

d# [MOVIC CONTROLLEFR =
o]
I :
| u
? M
E I
¥
(<[] 100% ] v 6|
‘ﬁEigenschaften ||"_i.'.lnfo y"ﬂ Diagnose |
J Allgemein " 10-Variablen " Systemkonstanten ” Texte |
D gl IP-Protokell
~ FROFINET-Schnittstelle [X1] [=|
Allgemein IP-Protakall verwenden
£t (®) IP-Adresse im Prajekt sinstzllen
» Enweiterte Optionzn P-Adresse: | 192 168 . 10 . 40
Diagnoseadressen
Identification & Maintenance || Subnetmaske: | 255 255 255 0
Baugruppenpararneter i D Router verwenden
Diagnoseadressen = Router-Adresse
[l () Anpassen der IP-Adresse direkt am Gerat
erlauben
17189589899
= In diesem Beispiel ist die IP-Adresse vom MOVI-C® CONTROLLER

192.168.10.40
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Einbinden vom MOVI-C® CONTROLLER ins PROFINET-Netzwerk

Konfiguration der Feldbusteilnehmer

8. Vergeben Sie dem MOVI-C® CONTROLLER einen PROFINET-Geratenamen. Die
SPS spricht das Gerat mit diesem Geratenamen an. Wenn das Kontrollfeld
"PROFINET-Geratenamen automatisch generieren" aktiviert ist, wird der Gerate-
namen aus dem Projektnamen abgeleitet.

..itrale Peripherie » PROFINET 10-System (100): PN/IE_1 » MOVI-C CONTROLLER -0 EX
|? Topologiesicht II‘ Netzsicht Ii‘f Geratesicht

f## [MOVI-C CONTROLLER =] i) ey ;

usjepa) gi- 9

MOVI-C CONTROLLER [Module]

_] Allgemein || 10-Variablen " Systemkonstanten U Texte ]
» Allgernein () Anpassen der IP-Adresse direkt am Gerat
w PROFINET-3chnittstelle [x1] erlauben
Allgernein
.Ethernet-Adressen PROFINET
» Erveiterts Optionzn
Diagnoseadressen

[ ) FROFINET-Gerstzname autornatisch genenzren

Identification & Maintenance PROFINET-Geratename | mevi-c controller |
za"‘-‘mppe:p"”mem Kaonvertisrter lame: | movi-oacontraller246c |
|agn05€d ressen
i 7] =]
18258572299

9. Klappen Sie in der Leiste am rechten Bildschirmrand die Geratelbersicht und den
Hardware-Katalog auf. Wahlen Sie aus dem Katalog die Anzahl Prozessdatenwor-
ter, die zur Kommunikation mit den untergeordneten Slaves verwendet werden
sollen, und fugen Sie diesen per Drag-and-Drop in die Geratelibersicht ein.

HINWEIS

Die ersten 8 Steckplatze sind fur zuklnftige Safety-Anwendungen reserviert.

Sie kdnnen die Prozessdatenwoérter erst ab den Steckplatz 9 in die Geratelbersicht
einflgen.
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.. rale Peripherie » PROFINET |0-System (100): PNJIE_1 » MOVI-C CONTROLLER [T 2

- I X JHardEreKatalog

||-_5F Topoloagiesicht ||ﬁg-b Metzsicht "ﬁ'f Geratesicht | Optionen
g¢ [MOVI-C CONTROLLER, [+] & # * 3 | | Gerateiibersicht | d
E 7?{‘ |Ba ugruppe |Baugr.,,‘steck... v| Katalog
~ MOVIC CONTROLLER O 0 firig |
= » Ethernetinterface 0O 0X1 [ Filter
v L » [i Kapfrmadul
g d v[ﬁ Modul
v g hd [ﬁ Frozessdatzn Module
Y al [l Wadul 110 (01 Wort)
Y E [l wodul 110 (02 Worte)
g e [l Wadul 110 (03 Warte)
0 2 [l Madul 110 (04 Warte)
g = [l modul 110 (05 warte)
Madul 10 {16 Warte)_1 0 9 m Modul 110 (06 Warte)
Modul 0 (16 Worte)_2 0 10 [ Hodul 10 (07 worte)

i Madul 110 (16 Warte)_3 0 11 [ Viodul 10 (0 Viorte)

- Y 1= [l madul 110 (09 Warte)

i g L3 [l wadul 110 (10 worte)

[ o U [l modul 10 (11 Warte)
0 1B [l Modul 110 (12 Worte)
0 L [l Wodul 110 (13 warte)
g 17 [l Modul 110 (14 Warte)
o 18
] 19
o 20 W Madul /o (18 Warts)
g 2l [l wodul 110 (21 worte)
v 22 [ Modul 10 (24 Worte)
0 =3 [l Modul 110 (32 Worte)
g 2 [l Wodul 10 (54 warte)

17189594507

= In diesem Beispiel werden jedem Applikationsumrichtermodul (Slaves vom
MOVI-C® CONTROLLER) 16 Prozessdatenworter zur Kommunikation zur Ver-
fugung gestellt.
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Einbinden vom MOVI-C® CONTROLLER ins PROFINET-Netzwerk

Konfiguration der Feldbusteilnehmer

4.2.6 Projekt in die SPS laden

Die Daten (PROFINET-Geratename, IP-Adresse, Prozessdaten), die den Feldbusteil-
nehmern wahrend der Konfiguration vergebenen wurden, sind vorerst nur im TIA-Por-
tal-Projekt auf dem Engineering-PC definiert. Erst durch das Laden des Projekts in die
SPS werden die Daten in die SPS Ubertragen und aktiviert.

Gehen Sie folgendermal3en vor:
1. Wechseln Sie im Hardware- und Netzwerkeditor in die Netzsicht.

2. Klicken Sie nacheinander auf die entsprechenden Symbole, um zuerst das
TIA-Portal-Projekt in den Maschinencode der SPS zu Ubersetzen und anschlie-
Rend das Projekt in die SPS zu laden.

Frojekt  Bearbeiten  Ansicht  Einfugen  Online  Extras  Werkzeuge ¥ Totally Integrated Automation

% "% [ Projekt speichern a X EHEH X DM |5 [m it} I ./ online verbinden * PORTAL
JW‘ E Topologiesicht Iﬂi‘h Netzsicht [ﬁ\‘ Geratesicht [
QO =l =¥ | N vernetzen 13 Verbindungen | HLIl erbindung iR Qs = I

[ 10-System: SPS.PROFINETIO-System (100) |
¥ ] kenfiguration Feldbussys. A
B 11=uss Gerat hinzufugen

Gerate & Netze S: ’ MOVIC CONTR... ! - _? E
~ W SFS [CPU 31572 AUDF] AR D UHX85A-R V1 0 l[ |
SPS _ |

Geratelkonfiguration =

% oOnline & Diagnose
® Safety Administrati.

Fsmed S PS_PROFINET 10-System...

» E Programmbausteine
» [ Technologieohjekte
b g Extzrne Quallen

b [ FLC-Variablen

» g PLC-Datentypen

b 55 Beabachtungs- un.

Lv | | )

» (& online-sicherungen
] FJ: Gerate-Proxy-Daten
B0 Programminfarmat..

17190709387

= Ein Fenster mit Einstellungen zum Laden wird angezeigt.
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3. Stellen Sie die verwendete Programmierschnittstelle der SPS ein und starten Sie
eine Suche nach kompatiblen Teilnehmern im PROFINET-Netzwerk.

Erweitertes Laden %

Kanfigurierte Zugriffsknoten van "SPS"
Gerat Gerdtetyp Steckpl.. Typ Adresse Subnetz
SPS CPU 315F-2 PNIDP 2 X2 FHIE 192168.10.39 FHIE_1
CFU 315F-2 FIIDF 2 X1 MF| 2
—————]

Typ der PGIFC-Schnitstelle: 5L puiE [~]
FGIFC-5chnittstelle: ﬁ Gigabit-Netaverkverbindung Intel(R) 82574L |7 ()
©

|
werbindung mit Schnittstelle/Subnet: I FIIE_1 i O
1. Gatewa) ~| ©

Kornpatible Teilnehmer im Zielsubnet: Alle kornpatiblen Teilnehmer anzeigen

Gerat Geritetyp Typ Adresse Zielgerat
Flig = CPU 315F-2 PNIDP  PHIE 192.168.0.1 = |
— —
s = = FIIIE Zugriffsadresse =

u i
[
LED blinken

Suche starten

Online-5tatusinformation:
o Suche beendet: 1 karnpatible Teilnehmervon 2 erreichbaren Teilnghmern gefunden.

rf7 Geritzinfarmationen werden eingzhalt...

EINEY

o4 Scanund Informationsabfrage abgeschlossen.
D Mur Fehlermeldungen anzeigen

I Laden || Abbrechen

17190713995
4. Markieren Sie die gefundene SPS und laden Sie diese ins TIA-Portal-Projekt.

= Die Projektansicht wird erneut angezeigt.

40 Handbuch — MOVI-C® CONTROLLER power mit Feldbus-Schnittstelle PROFINET 10

22774246/DE - 07/2016



22774246/DE — 07/2016

Einbinden vom MOVI-C® CONTROLLER ins PROFINET-Netzwerk
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5. Wenn nach dem Ubertragen des TIA-Portal-Projekts auf die SPS die Status-LED
"L23.3" vom MOVI-C® CONTROLLER rot leuchtet (Busfehler), muss dem
MOVI-C® CONTROLLER der festgelegte PROFINET-Geratename zugewiesen
werden. Offnen Sie dazu mit der rechten Maustaste das Kontextmenli vom
MOVI-C® CONTROLLER und weisen Sie den Geratenamen zu.

Konfiguration Feldbussystem » Gerdte & Netze

% Vemetzn La_‘_g Verbindungen | HLIl- erbindung L Q!
1 10System: SPS_PROFINETIO System (100) |

SPS MOVIC CONTR...|"
CPU 315F-2 PNI... UHXB5ARY1.0
SPS [IY Geratekanfiguration [
'l Gerattauschen
i Geratenarnen auf Micra Mernory Card schreiben
SPS.PROFINET 10-System... st N s

Y cusschneiden Strog+x

_ig Fopleren Stro+

:3 Einfugen Strg+Y

¥ Lischen Entf
Urnbenennen F :

& Gehe urTopologiesicht [

»

Ubzrsetzen » E
Laden in Gerat »

& online verbinden Strg+l

&Y Online-verbindung trennen tra+hl

Y Online & Diagnose Strg+D

ﬁ Gerdtename zuweisen
Meldungen empfangen
Geforetz Operanden aktualisieren und anzeigen
Quererweisnformationzn hifteF1

[& Eigenschaften Alt+Eingabe

[+ Beschriftungsstreifen fur Module sxpertizren.

17190718859

= Ein Fenster mit Einstellungen zur Namenszuweisung wird angezeigt.
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6. Wahlen Sie den PROFINET-Geratenamen vom MOVI-C® CONTROLLER.

PROFINET-Geratename vergeben (X

Konfiguriertes PROFINET-Gerat
PROFIMNET-Geratenarme: mavi-c contraller !v
Geratetyp:  § UHX85AR V1.0

Online-Zugang
Typ der FG/PC-Schnittstelle: I-LPNIIE ['
PGIPC-Schnittstelle: Ih‘Tﬂ Gigahit-Netzwerkverbindung Intel(R) 82574L |~ ©

F‘v_' Geratefilter

Hur Gerate gleichen Typs anzeigen

[ Hurfalsch pararnetrierte Gerate anzeigen

[ Mur Gerite ohne Mamen anzeigen

Erreichbare Teilnehmer im Netzwerk:

IP-Adresse MAC-Adresse Gerat PROFINET-Geratename 5tatus
Jo.0.0.0 00-02-A2-26-CA-FS  SEW Cont.. — I Kein Geratename zugewiesen ||
W,
[ LED blinken
[<] [T [i2]
Lists aktualisisren | I llame zuweisen l

Online-Statusinformation:

@  suche abgeschlassen. 0von 2 Geraten wurden herausgsfiltert.
(=]
[<] i I[2]
17191337867
7. Stellen Sie die verwendete Programmierschnittstelle vom
MOVI-C® CONTROLLER ein und aktualisieren Sie die Liste der erreichten Teil-

nehmer.

8. Markieren Sie den MOVI-C® CONTROLLER und weisen Sie ihm den Geréate-
namen zu. Damit wird der Vorschlagsname aus der Geratebeschreibungsdatei
(GSDML-Datei) Uberschrieben.

= Wenn der PROFINET-Geratename erfolgreich zugewiesen ist, meldet der
MOVI-C® CONTROLLER den Status "OK" zuriick. Die Status-LED "L23.3" er-
lischt.

9. Speichern Sie das TIA-Portal-Projekt.

= Die korrekte Ubertragung der Prozessdaten zwischen SPS und
MOVI-C® CONTROLLER kann nun gepruft werden.
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4.3

Einbinden vom MOVI-C® CONTROLLER ins PROFINET-Netzwerk
Prifung der Prozessdatenkommunikation

Priifung der Prozessdatenkommunikation
Bei

einer erfolgreichen Kommunikation zwischen der SPS und dem

MOVI-C® CONTROLLER werden die Prozessdatenworter zwischen den Geréaten feh-
lerfrei Ubertragen.

Die Prifung der Prozessdatenkommunikation iber die Feldbus-Schnittstelle erfolgt in
mehreren Prozess-Schritten:

1.
2.

4.31

"E/A-Abbild der Feldbusoption ins IEC-Programm einbinden" (— B 43)
"Beobachtungstabelle erstellen" (— E 46)

E/A-Abbild der Feldbusoption ins IEC-Programm einbinden

Damit die Prozessdatenubertragung im IEC Editor beobachtet werden kann, muss das
E/A-Abbild der Feldbusoption im IEC-Programm eingebunden werden. Das bedeutet

im Einzelnen:

1. Das IEC-Programm, das standardméBig auf dem MOVI-C® CONTROLLER lauft,
wird mit einer Variable fir den Prozessdatenaustausch erganzt.

2. Die Variable wird mit den Eingangs- und Ausgangskanalen vom
MOVI-C® CONTROLLER verknuipft.

3. Die Taskkonfiguration wird zugeordnet. Die Taskkonfiguration gibt an, welches
IEC-Programm von welchem Task mit welchen Einstellungen aufgerufen wird.

4. Das IEC-Programm wird auf die Speicherkarte vom MOVI-C® CONTROLLER ge-

laden. Somit wird das Boot-Projekt aktualisiert.

Gehen Sie folgendermalen vor:

1.

Gerate

Prifen Sie die Adresse der Eingangs- und Ausgangskandle vom
MOVI-C® CONTROLLER. Doppelklicken Sie dazu im Geratebaum auf die Pro-
zessdaten des PROFINET-Gerats und lesen Sie aus der Spalte "Adresse" die zu-
gewiesenen Adressen der Eingangs- und Ausgangskanale aus.

> XX || [ Device ‘m Process_Data X -

=3 pefaut (=]

PNIODev-Module
Efa-Abbild

Kanéle

=@ Device (MOVI-C CONTROLLER. po
+-El sps-Logik

Variable Mapping Kanal Adresse Typ

= [ EthercAT_MastersEw (Etherd] | | Status B4y Trput %IWZ000  ARRAY [0,.511] OF WORD
= [0 Movidrive_C (Movidrive ©) ) H-" Qutput SLCWE000  ARRAY [0..511] OF WORD
H  Standard_16_PD (16 I e E Prozessdateninformationen 01256 SEW_PdoHanding.ST_Pdlnfo

£ <leerl>(<lest®)

[ standard_t6_Po_2 (1

= \B Mavidrive_C_1 {Mavidrive

B Standard_16_PO_1

K <leerl>{<lest>)

= \ﬂ PROFINET IO Device (PROFI
Im Process_Data (512 words

< 1 | ¥

oing zuriicksetzen |Variablen aktualisiEFBn[AId:iviert 1 (Buszyklus-Task verwenden, wenn in keine v

"@ = Meue Yariable erzeugen " = Auf bestehende Yariabls mappen

17470117003

= In diesem Beispiel haben die Eingangs- und Ausgangskandle die Adresse
"%IW2000" und "QW2000".
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2. Wahlen Sie in der Auswabhlliste "Variablen aktualisieren" die Einstellung "Akti-
viert 1". Damit ist sichergestellt, dass beim erfolgreichen Kommunikationsaufbau
alle Werte der deklarierten Variable anzeigt werden.

3. Doppelklicken Sie im Geratebaum auf das IEC-Programm "SEW_PRG (PRG)".
Deklarieren Sie eine Variable, mit der Sie aus dem IEC-Programm auf die Pro-
zesseingangsdaten-Worter vom MOVI-C® CONTROLLER zugreifen. Geben Sie im
unteren Fensterbereich den Variablenwert als Programmcode ein.

+12) AxiswithoutEncoder
-2 DeviceHandler

+-12) MulbiMotionasisExtended
2 UserProgram

Gerste > 03 [ Device rm Process_Data W SEW_PRG X |
=) Defaul = PROGRAN SEW_PRG
= ﬂi Device (MOVI-C CONTROLLER power) = VAR
=2 sp5-Lagik xDisahlelDPComm BOOL;
= a application xInithone BOOL;
e xReadConTioFiledone <BOOL;
=) ExPoUs

iCountMlain: INT =1;
iCountPriority: INT:=1;
FE1 : WORD;

ENT VAR

1
z
3
4
s
& jlnitstate (INT;
7
8
3
0
1

=) SEw PRG
-] s=w_praciPrE)
Sa INIT
53 mam i [FET = %iwzoog,
|28 PrICRITY
#-2 UsER_Application
@ Gv_system
@ Gvl User
m Eibliotheksvenualter
+ @ Taskkonfiguration
= m EtherCAT_MasterSEvy (EtherCAT MasterSE|
= ﬂi Movidrive_C (Movidrive C)
M Standard_16_FD {16 PD)
L <leerls (<lesr=)
[l standard_t6_Po_z (16 FD)

= ﬂi Movidrive_C_1 (Movidrive )
M Standard_16_PD_1 (16 PD)
4 <leerls (<leer=)
= m PROFINET_IO_Device (PROFINET I0-Device])
ﬂi Process_Data (512 words process data)

| Meldungen - Gesamt: O Fehler, 0 Warnungien), 1 Meldunglen)

17470146443

= In diesem Beispiel wird die Variable "PE1" deklariert. Der Variablenwert
"%IW2000" definiert die Adresse des Eingangskanals. Damit ist die Variable
des IEC-Programms mit dem Eingangskanal vom MOVI-C® CONTROLLER
verknUpft.
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4. Fugen Sie das geanderte IEC-Programm per Drag-and-Drop in der Taskkonfigura-
tion ein.

S bl ) [ Device rm Process_Data W SEW_PRG X |
- '@ Pefaut > 1 PROGRAH SEW_PRG
= [l Device (MOVI-C COMTROLLER power) = z VAR
= @1] 5PS-Lagik 3 xDigab]eUDPCUmm CBOOL;
= o application 4 xImtDune. .IH.]I]L‘
& «ReadConfigFilebone BOOL;
=D ewpous 6 iInitState (INT:
+ 1) AxiswithoutEncoder F CountMain: INT:=1;
+-12) DeviceHandler g iCountPriority: INT:=1;
+-12) MultiMotionfxisExtended ? FE1 © WORD;
2 UserProgram Lo END_VAR
=10 sEw_PRG H
=-[E] sEw_pra (Pra)
+-[3) UsER_application
@ ovL_system i PE1 := kIvZoom,

@ v User
m Eibliotheksverwalter
= @ Taskkonfiguration
5 @ TaskMain
B SEw_PRGMAIN
SEW_PRG
= @ TaskPrioricy
] sEw_PRG PRICRITY
= m EtherCAT_MasterSEWw (EtherCAT MasterSEW|
= ﬂi Movidrive_C (Movidrive C)
M standard_16_PD (16 PD}
L <leerl> («leer:)
[ standard_16_P0_2 (16 FO)
= ﬂi Movidrive_C_1 {Mavidrive C)
W Standard_16_PD_1 (16 FD)
K <leerls {<leer>)
=[] PROFINET_IO_Device (PROFINET IO-Device))
ﬂi Process_Data (512 words process data)

| Meldungen - Gesamt: O Fehler, 0 Warnungien), 1 Meldunglen)

17476380171

5. Loggen Sie sich in das Netzwerk ein und starten Sie anschlieRend das IEC-Editor-
Projekt.
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4.3.2 Beobachtungstabelle erstellen

Beobachtungstabellen erméglichen den Prozessdatenaustausch zu beobachten und
zu steuern.

Gehen Sie folgendermal3en vor:
1. Wechseln Sie zum TIA Portal.

2. Stellen Sie eine Online-Verbindung zwischen der SPS und dem
MOVI-C® CONTROLLER her. Klicken Sie dazu auf das Symbol "Online verbin-
den".

Extras  Werkzeuge ¥

NLER Iﬂ Onllneverblndenl

ETopologiesicht th Netzsicht ﬂﬁ\‘ Geratesicht I

o Vernetzn| 13 Verbindungen |H1i =rbindung R R | = |

Frojekt  Bearbeiten  Ansicht  Einfugen  Online

F (% [ projektspeichen & M 2 X 9% (i 3

Projektnavigation o 4

Gerate
CioQ©

Totally Integrated Automation
= PORTAL

)

¥ ] kenfiguration Feldbussys.
B 11=uss Gerat hinzufugen

~

SPs

MOVIC CONTR ..

a
I 10-System: SPS.PROFINETI0-System (100)
CPU 315F-2 PN/ E

N
I P
Fsms S PS_PROFINET I0-System._.. )cj

UHX85A-R V1 O ‘

Gerdte & [ete
~ [ SPS [CPU 315F-2 PN/DP]
Geratelkonfiguration

% Online & Diagnose
® Safety Administrati.

» E Programmbausteine
» [ Technologieohjekte
b g Extzrne Quallen

b [ FLC-Variablen

» g PLC-Datentypen

b 55 Beabachtungs- un.

T

» (& online-sicherungen
] FJ: Gerate-Proxy-Daten

B0 Programminfarmat..

17191342475

In der Netzsicht und Geratesicht werden alle erreichten Teilnehmer mit einem
grinen Hakchen angezeigt.

=N

3. Fugen Sie im Unterordner "Beobachtungs- und Forcetabellen" der SPS eine neue
Beobachtungstabelle ein.

4. Tragen Sie in der Spalte "Adresse" die Adressen der Prozessdatenworter ein. Die
Ein- und Ausgangsadressen definieren, mit welchem Prozessdatenwort ein Teil-
nehmer angesprochen wird. Beachten Sie, dass die Prozessdatenwoérter im
Adressbereich des Teilnehmers liegen und die Adressbereiche fir die Ein- und
Ausgangsdatenworter identisch sind.
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5. Tragen Sie in der Spalte "Steuerwert" Testwerte fir einige Prozessausgangsda-
ten-Worter ein. Diese Werte kommen bei einem erfolgreichen Kommunikationsauf-
bau beim MOVI-C® CONTROLLER an.

Gerate
QO S AL T
Name Adresse Anzeigeformat  Beobachtungsw.. Steuerwert 7
52 _'| Konfiguration Feldbussystem o~ %QW256 Hex 1621111 M 1
B eues Gerit hinzufugen 1z %OW25E Hex 1642222 M
gy Gerats & llste 3 %QW2E0 Hex 1643333 M 1
~ (1§ SPS [CPU 315F-2 PN/DP] | L %BQW262 Hex 1644444 M
[” Geratekanfiguratian 5 %QW264 Hex
B Online &Diagnose [ WOW2ER Hex
@ safety Administration O =) RQW2ES Hex
b g Programmbausteine [ ] 8 F%QW270 Hex
} [ﬁg Technologizobjekte 9 %QW272 Hex
] Extzrne Quellen 10 lW256 Hex
b (g PLCVariablen 11 %lW258 Hex
r [!::] FLC-Datentypen L §12 FWIW260 Hex
v [z Beabachtungs- und Fore 13 FlW262 Hex
ﬁ Neus Beobachwgst 14 Hex
= Beobachtungstabelle_1: | 15 Hex
Q Forcetabelle 16 Hex
} rj. Online-Sicherungen 17 Hex
» r_i Gerate-Provy-Daten 18 Hex
B¢ Programminformationen 19 [ <Hinzufligen:
4 FLC-Meldungen 20
E] Textlisten 21

17471659019

= In diesem Beispiel sind fir die ersten 4 Prozessausgangsdaten-Worter Test-
werte eingetragen.

6. Klicken Sie in der Symbolleiste nacheinander auf die entsprechenden Symbole,
um zuerst das Beobachten der Variablen zu starten (Symbol Brille) und anschlie-
Rend die aktiven Variablen zu steuern (Symbol Blitz).

= Die eingestellten Testwerte der Prozessausgangsdaten-Wérter werden in der
Spalte "Beobachtungswerte" Gibernommen. Die SPS hat die Testwerte an den
MOVI-C® CONTROLLER verschickt.

Gerate
GO O =2 |= = F7)n 27
Name Adresse Anzeigeformat Beobachtungsw... Steuerwert 7
~ | ] Konfiguration Feldbussystem O~ %QW256 Hex 1621111 1641111 M 1
ﬁk Meues Gerat hinzufugen Iz BQW258 Hex 16#2222 16#2222 g 1
gy Gerite & lete 3 WOW2ED Hex 16#3333 1643333 [~
e p_[.. SPS [CPU 315F-2 PN/DF] :“) 4 %QW262 Hex 16%#4444 16#4444 g !
[“ Geratekanfiguration 5 %*QW264 Hex 1620000
B Online &Diagnose [ WOW2EE Hex 1EHO000
@ safety Administration =" %QW268 Hex 1ERO000
3 ’;:; Pragrammbausteing [ ] 8 WQW270 Hex 1EZ0000
} [i Technologisobjekte 9 %QW272 Hex 1620000
» Extzrne Quellen 10 HIW256 Hex 1620000
» [ PLC-Variablen 11 %IW258 Hex TEADO00
r [E] FLC-Datentypen [ _j12 FlW260 Hex 16#0000
v E;[ Beobachtungs- und Fare 13 HlW2E2 Hex 1640000
B leus Beobachtungst. . 14 %lW264 Hex 160000
Beobachtungstabelleji 15 “alW2E6 Hex 1620000
F=| Forcetabelle 16 lW2ES Hex 1620000
} ’—J‘; Online-Sicherungen 17 %lW270 Hex 1620000
v [, Gerate-Proxy-Daten 18 BIW272 Hex 1620000
B¢ Programminformationen 19 E Hinzufiigen:
4 FLC-Meldungen 20
E] Textlisten 21
17471663627
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7. Wechseln Sie zum IEC Editor.

8. Prifen Sie, dass die Werte der Prozesseingangsdaten-Woérter vom MOVI-C®
CONTROLLER mit den verschickten Testwerten identisch sind.

Gerate *ax __] Device ‘m Process_Data X [[S] SEW_PRG | -
=5 pefaukt (=] =
=@ Device (MOYI-C CONTROLLER. po E?Jég[;i‘i';;w”d“'a Kandle:
+-2] sps-Logik Variable Mapping Kanal Adresse Typ Standardwert  Aktueller Wert
<[ EtherCAT_MasterSEw (Etherd] | | Status £ 4y In 5, TW2000 ARRAY [0,.119] 0
= [ Wovidrive_C (Movidrive C) - 1n[0] oIW2000 WORD 16#1111
M Standard_te_pp (14| | ITOTMEtON £ 4 1] 52001 WORD 1642222
£ “Leerl» (<leet=) E ] 2] % IWz002 WORD 1683333
(@ standard_te_ro_z (1 +Ho 4y 1n[3] LIW2003 WORD 1644444
= m Maovidrive_C_1 {Movidrive A In[4] %LIW2004 WORD Te#0000
M Standard_16_PD_1 ot 1n[5] %IW2005 WORD 1640000
1 4 <Leerl:>(<leet=) e ] 6] % IW2006 WORD 1640000
= PROFINET IC Device (PROFI H- 4 7] %IWz007 WORD 16#0000
I\ﬂ Process_Data (512 words -4y ns] %IW2008 WORD 1640000
% In[9] % IW2009 WORD 1640000
-ty I[10]  *%Iwz010 WORD 1640000
4 n[11] %:IW2011 WORD 1640000
o4y n[12] %LIW2012 WORD 160000
E (131  *%IW2013 WORD 1640000
e ] In[14] IW2014 WORD 16£0000
4 I ] b
Ding zuriicksetzen \Vanahlen aktualisieren:‘ akkiviert 1 (Buszyklus-Task verwenden, wenn in keine ~
", = Meue Yariable erzeugen “ig = Auf bestehends Variable mappen
18261086475

= Wenn die Testwerte, die die SPS verschickt hat, beim MOVI-C® CONTROLLER
angekommen sind, ist die Kommunikation erfolgreich aufgebaut.
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