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Wskazéwki ogoélne
Zastosowanie dokumentacji

1 Wskazowki ogdéine

1.1 Zastosowanie dokumentacji

Niniejsza dokumentacja jest cze$cig skladowg produktu. Przeznaczona jest dla
wszystkich os6b wykonujgcych prace montazowe, instalacyjne, prace z zakresu uru-
chamiania i obstugi technicznej danego urzadzenia.

Dokumentacje nalezy udostepnia¢ w czytelnym stanie. Nalezy zadbac o to, aby osoby
odpowiedzialne za instalacje i eksploatacje, jak réwniez osoby pracujgce przy produk-
cie na wlasng odpowiedzialnosé, ze zrozumieniem przeczytaty catg dokumentacje.
W razie niejasnosci lub w celu uzyskania dalszych informacji nalezy skonsultowac¢ sie
z SEW-EURODRIVE.

1.2 Podstawa normatywna

Ocena bezpieczenstwa technicznego urzgdzenia odbywa sie na podstawie nastepuja-
cych norm oraz klas bezpieczenstwa:

Norma

Klasa bezpieczenstwa/norma * Poziom zapewnienia bezpieczenstwa (PL)
wg EN ISO 13849-1:2008

* Poziom nienaruszalnosci bezpieczenstwa (SIL)

wg EN 61800-5-2:2007

1.3 Struktura wskazéwek ostrzegawczych

1.3.1 Znaczenie stow sygnalizacyjnych

W ponizszej tabeli przedstawiono klasyfikacje i znaczenie stéw sygnalizacyjnych
wskazéwek ostrzegawczych.

Stowo sygnalizacyjne Znaczenie Skutki nieprzestrzegania
A ZAGROZENIE Bezposrednie zagrozenie Smier¢ lub powazne obrazenia ciata
A OSTRZEZENIE Mozliwa niebezpieczna sytuacja Smier¢ lub powazne obrazenia ciata
A OSTROZNIE Mozliwa niebezpieczna sytuacja Lekkie obrazenia
UWAGA Mozliwe szkody materialne Uszkodzenie systemu napedowego
lub jego otoczenia

WSKAZOWKA Przydatna wskazéwka lub rada: uta-

twia obstuge systemu napedowego.

1.3.2 Budowa wskazéwek ostrzegawczych odnoszacych sie do fragmentu tekstu

Wskazowki ostrzegawcze odnoszace sie do fragmentu tekstu obowigzujg nie tylko dla
specjalnej czynnosci, lecz dla wielu czynno$ci w ramach tematu. Zastosowane sym-
bole zagrozenia oznaczajg zagrozenie ogdlne albo specyficzne.

/. Podrecznik - DRC..
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Wskazéwki ogoélne 1
Struktura wskazéwek ostrzegawczych

Ponizej podano formalng budowe wskazéwki ostrzegawczej odnoszacej sie do frag-

mentu tekstu.

SLOWO SYGNALIZACYJNE!

Rodzaj zagrozenia i jego Zrodio.

Mozliwe skutki nieprzestrzegania.

«  Srodki umozliwiajgce unikniecie zagrozenia.

Znaczenie symboli zagrozenia

Znajdujgce sie we wskazéwkach ostrzegawczych symbole zagrozenia majg nastepu-

jace znaczenie:

Symbol zagrozenia

Znaczenie

Ogodlne miejsce niebezpieczne

Ostrzezenie przed niebezpiecznym napieciem elektrycznym

Ostrzezenie przed gorgcymi powierzchniami

Ostrzezenie przed niebezpieczenstwem zmiazdzenia

>PE>E

Ostrzezenie przed zwisajgcym ciezarem

Ostrzezenie przed automatycznym rozruchem

1.3.3 Budowa przynaleznych wskazéwek ostrzegawczych

Przynalezne wskazowki ostrzegawcze sg podane w instrukcji postepowania bezpo-
Srednio przed niebezpiecznym krokiem.

Ponizej podano formalng budowe przynaleznej wskazowki ostrzegawcze;.

A SEOWO SYGNALIZACYJNE! Rodzaj zagrozenia i jego zrodto. Mozliwe skutki nie-
przestrzegania. Srodki umozliwiajgce unikniecie zagrozenia.

Podrecznik—DRC.. 5



Wskazéwki ogoélne
Roszczenia z tytutu odpowiedzialnosci za wady

1.4 Roszczenia z tytulu odpowiedzialnosci za wady

Przestrzega¢ informacji zawartych w niniejszej dokumentacji. Jest to warunkiem bez-
awaryjnej pracy urzgdzenia i uznania ewentualnych roszczen z tytutu odpowiedzialno-
$ci za wady. Dlatego przed rozpoczeciem pracy z urzgdzeniem nalezy przeczytaé do-
kumentacje!

1.5 Tres¢ dokumentaciji

Niniejsza wersja dokumentacji jest ttumaczeniem oryginalnej instrukcji obstugi.

Niniejsza dokumentacja zawiera uzupetnienia oraz wymagania z zakresu techniki bez-
pieczenstwa pracy w przypadku stosowania urzgdzenia w aplikacjach z funkcjg bez-
pieczenstwa.

1.6 Wykluczenie odpowiedzialnosci

Przestrzegaé¢ informacji zawartych w niniejszej dokumentacji. Jest to podstawowym
warunkiem bezpiecznej eksploatacji. Tylko pod tym warunkiem produkty osiggajg wy-
mienione wiasciwosci oraz cechy wydajnosciowe. Za uszczerbki na zdrowiu, szkody
materialne lub majgtkowe, powstate z powodu nieprzestrzegania informacji zawartych
w instrukcji obstugi, firma SEW-EURODRIVE nie ponosi zadnej odpowiedzialnosci.
SEW-EURODRIVE wyklucza w takich przypadkach odpowiedzialno$¢ za szkody ma-
terialne.

1.7 Dokumentacja uzupetniajaca

Niniejsza dokumentacja stanowi uzupetnienie instrukcji obstugi i zaweza wskazoéwki
dot. zastosowania urzgdzenia zgodnie z podanymi ponizej informacjami. Niniejszg do-
kumentacje wolno stosowac wytgcznie w potgczeniu z instrukcjg obstugi.

1.8 Nazwy produktéw i znaki towarowe

Wymienione w niniejszej dokumentacji nazwy produktéw sg znakami towarowymi albo
zarejestrowanymi znakami towarowymi danego posiadacza tytutu.

1.9 Prawa autorskie

6 | Podrecznik — DRC..

© 2016 SEW-EURODRIVE. Wszelkie prawa zastrzezone. Zabronione jest kopiowa-
nie — réwniez fragmentéw — edytowanie, a takze rozpowszechnianie niniejszej doku-
mentacji.

22745998/PL — 12/2016
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Zintegrowana technika bezpieczenstwa
Stan bezpieczny

2 Zintegrowana technika bezpieczenstwa

Przedstawione ponizej informacje na temat techniki bezpieczenstwa pracy jednostki
napedowej DRC.. zostaty opracowane i sprawdzone weditug nastepujacych wymogéw
bezpieczenstwa:

SIL 3 wg EN 61800-5-2:2007
PL e wg EN ISO 13849-1:2008

W tym celu przeprowadzono certyfikacje w TUV Nord. Kopie certyfikatu TUV i odpo-
wiedniego raportu sg dostepne w firmie SEW-EURODRIVE.

21 Stan bezpieczny

Za stan bezpieczny jednostek napedowych DRC.. z funkcjg ochronng uznaje sie wyta-
czony moment obrotowy (patrz funkcja bezpieczenstwa STO). Bazuje na tym koncep-
cja bezpieczenstwa.

2.2 Koncepcja bezpieczenstwa

Jednostka napedowa DRC.. charakteryzuje sie mozliwoscig podigczenia ze-
wnetrznego sterownika bezpieczenstwa / modutu wytgcznika bezpieczenstwa.
W przypadku zadziatania podtgczonego przyrzadu sterujgcego (np. przycisku za-
trzymania awaryjnego z funkcjg blokady) odigcza on wejscie STO z funkcjg
ochronng za posrednictwem 2-biegunowego sygnatu sterujgcego 24 V (typu PNP
i NPN). W ten sposéb uaktywniana jest funkcja STO (bezpieczne odigczanie) jed-
nostki napedowej DRC...

Dzieki wewnetrznej, dwukanatowej budowie z funkcjg diagnostyki mozna zapobiec
wytwarzaniu sekwencji impulséw na kohcéwce mocy (IGBT). Z jednej strony odci-
nane jest wewnetrzne napiecie zasilajgce, stuzgce do sterowania dolnymi oraz
gornymi tranzystorami IGBT, z drugiej natomiast zwierane sg sterujgce wzorce im-
pulséw. Uniemozliwia to dostarczanie silnikowi przez uktad wyj$ciowy energii, kto-
ra moze wytworzy¢ moment obrotowy.

Zamiast separacji galwanicznej napedu od sieci za pomocg stycznikow lub prze-
tacznikdw, opisane tutaj odtgczenie wejscia STO uniemozliwia w niezawodny spo-
séb sterowanie potprzewodnikami zasilajgcymi w ukfadzie wyjsciowym. Dzieki te-
mu wytgczane jest wytwarzanie pola wirujgcego dla danego silnika, pomimo iz
napiecie sieciowe jest dostepne.

Podrecznik — DRC..
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2 Zintegrowana technika bezpieczenstwa
Koncepcja bezpieczenstwa

2.21 Schematyczny widok "Koncepcja bezpieczenstwa dla jednostek napedowych DRC.."

Na ponizszym rysunku przedstawiono schemat koncepcji bezpieczehstwa pracy dla
jednostek napedowych DRC..:

HV
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Safety, | _— | M
[3] JL )
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] S l

2463070859

[1] Sterownik bezpieczenstwa / modut wytacznika bezpieczenstwa, zewnetrzny
[21  Przytacze "STO+"

[8] Przytgcze "STO-"

[4] Faza silnika

[5]  Silnik

& | Podrecznik - DRC..
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23

2.31

Zintegrowana technika bezpieczenstwa
Funkcje bezpieczenstwa

Funkcje bezpieczenstwa

STO

Mozna zastosowac nastepujgce funkcje bezpieczenstwa dla napedéw:

+ STO (bezpiecznie odtgczany moment obrotowy wg EN 61800-5-2) poprzez odia-
czenie wejscia STO.

W przypadku wigczonej funkcji STO falownik nie dostarcza do silnika energii, ktéra
moze wytworzy¢ moment obrotowy. Ta funkcja bezpieczenstwa odpowiada nieste-
rowanemu zatrzymaniu wg EN 60204-1, kategoria zatrzymania 0.

Odtaczenie wejscia STO musi nastgpi¢ przez odpowiedni zewnetrzny sterownik
bezpieczenstwa / modut wytgcznika bezpieczenstwa.

Na ponizszej ilustracji przedstawiono funkcje STO:

A |

\"

2463228171

% Predkosé¢
Czas
Moment, w ktérym nastepuje zadziatanie STO

_ Zakres wytgczania

Podrecznik — DRC..
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2 Zintegrowana technika bezpieczenstwa
Funkcje bezpieczenstwa

232  SS1(c)

10  Podrecznik - DRC..

+ 881(c) (bezpieczny stop 1, wariant funkcji c wg EN 61800-5-2) za pomocg odpo-
wiedniego sterowania zewnetrznego (np. modut wylgcznika bezpieczehstwa
z opdznionym wytgczaniem).

Nalezy przestrzega¢ nastepujgcej kolejnosci:

— Zmniejszenie predkosci napedu przy uzyciu odpowiedniej rampy hamowania
poprzez wprowadzenie wartosci zadanych.

— Odtgczenie wejscia STO (= wyzwolenie funkcji STO) po uptywie okreslonego
bezpiecznego opdznienia.

Ta funkcja bezpieczenstwa odpowiada sterowanemu zatrzymaniu wg EN 60204 1,
kategoria zatrzymania 1.

Ponizszy rysunek wyjasnia funkcje SS1(c):

A

|
v l
|
|
|
|
|
|
|
|
|
t|1 ) At
2463226251
% Predkos¢
t Czas
t, Moment, w ktérym witgczana jest rampa hamowania
t, Moment zadziatania STO
At Przedziat czasu pomiedzy wtgczeniem rampy hamowania oraz STO

Zakres bezpiecznego opdznienia

I Zakres wylgczania

22745998/PL — 12/2016
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Zintegrowana technika bezpieczenstwa 2
Ograniczenia

24 Ograniczenia

A OSTRZEZENIE

Koncepcja bezpieczenstwa dotyczy tylko wykonywania prac mechanicznych w na-
pedzanych urzgdzeniach / komponentach maszyny.

Po wylgczeniu sygnatu STO, w obwodzie posrednim jednostki napedowej DRC.. na-
dal wystepuje napiecie sieciowe.

* W celu wykonania prac w czesci elektrycznej uktadu napedowego nalezy wyig-
czy¢ napiecie zasilajgce za pomocg odpowiedniego, zewnetrznego urzadzenia
wytgczajgcego i zabezpieczy¢ je przed niezamierzonym wigczeniem zasilania
elektrycznego.

+ Zintegrowany opcjonalnie w przypadku jednostek napedowych DRC.. hamu-
lec standardowy nie jest wykonany z funkcjg ochronng i nie stanowi elemen-
tu wymienionych powyzej funkcji bezpieczenstwa. W przypadku awarii uktadu
sterowania hamulca oraz/lub hamulca silnika wybieg napedu moze sie znacznie
wydtuzyé w zaleznosci od zastosowania (zaleznie od tarcia oraz bezwtadnosci ma-
sy systemu). W przypadku obcigzenh generatorowych (np. napedoéw liniowych pod-
nosnikowych, odcinkéw transportu ze spadkiem) istnieje nawet mozliwos¢ przy-
spieszenia napedu. Nalezy to uwzgledni¢ w analizie ryzyka instalacji/maszyny
i ew. zabezpieczy¢ dodatkowymi srodkami technicznymi (np. za pomocg bezpiecz-
nego systemu hamowania).

— Nie wolno stosowa¢ samej jednostki DRC.. bez dodatkowego uktadu hamulco-
wego w funkcjach zabezpieczajgcych aplikacje, wymagajgcych aktywnego opdz-
nienia (wyhamowania) ruchu stwarzajgcego zagrozenie!

* W przypadku zastosowania funkcji SS1(c) w sposdb opisany w rozdziale "Funkcje
bezpieczenstwa" rampa hamowania napedu nie jest monitorowana w bezpieczny
sposob. W razie btedu hamowanie w trakcie czasu opdznienia moze zakonczyc¢
sie niepowodzeniem lub, w najgorszym przypadku, doprowadzi¢ do przyspiesze-
nia. W takim wypadku bezpieczne odtgczenie za pomoca funkcji STO nastgpi do-
piero po uplywie ustawionego czasu opodznienia (patrz rozdziat "Funkcje bezpie-
czenhstwa"). Wynikajgce z tego zagrozenie nalezy uwzgledni¢ w analizie ryzyka in-
stalacji/maszyny i ew. zabezpieczy¢ jg dodatkowymi srodkami technicznymi.

Podrecznik—DRC.. 7



3 Warunki bezpieczenstwa technicznego

3 Warunki bezpieczenstwa technicznego

12  Podrecznik - DRC..

Warunkiem bezpiecznej pracy jest prawidtowe wtagczenie funkcji bezpieczenstwa jed-
nostki napedowej DRC.. w nadrzedng funkcje bezpieczenstwa aplikacji. W kazdym
przypadku producent instalacji/maszyny musi sporzadzi¢ ocene ryzyka instalacji/ma-
szyny, ktérg nalezy uwzgledni¢ przy stosowaniu jednostek napedowych DRC...

Odpowiedzialno$¢ za zgodnosé instalacji lub maszyny z obowigzujacymi przepisami
w zakresie bezpieczenstwa spoczywa na producencie instalacji lub maszyny oraz na
uzytkowniku.

Podczas instalacji i eksploatacji jednostki napedowej DRC.. w aplikacjach z funkcjg
ochronng nalezy koniecznie spetni¢ nastepujgce wymagania.

Wymagania te sg podzielone na:

Dopuszczalne urzgdzenia
Wymogi dot. instalacji

Wymagania dotyczgce zewnetrznych sterownikdw bezpieczenstwa oraz modutéw
wytgcznikow bezpieczenstwa

Wymagania dotyczgce uruchamiania
Wymagania dotyczgce eksploatacji

22745998/PL — 12/2016



Warunki bezpieczenstwa technicznego
Dopuszczalne urzgdzenia

31 Dopuszczalne urzadzenia

W przypadku zastosowan z funkcjg ochronng dozwolone s3 tylko nastepujgce warian-
ty jednostek napedowych DRC...

22745998/PL — 12/2016

Przyktad DRC 2- 015- SNiI- A ECR IXX
klucza iden-
tyfikacyjne-
go
Objasnienie |Rodzina Wielkosé Moc Technika Wykonanie |Rozszerzo- |Opcje
produktéw instalacji ny zakres
regulacji
(wersja
standardo-
wa)
Dozwolone |DRC 1 005 SNI A ECR 1\
warianty 2 015 DSC ACR /BY1C
3 030 DAC /IBY2C
4 040 DBC /IBY4C
/BW1
/BW2
/BW3
/PE
/URM
Dozwolone opcje aplikacii:
+ GlO12B
+ GlO13B

Podrecznik—DRC.. |3



Warunki bezpieczenstwa technicznego
Wymogi dot. instalacji

3.2 Wymogi dot. instalacji

14 Podrecznik - DRC..

Przewody zasilajgce i przewody sterownicze STO nalezy uktada¢ oddzielnie. Nie
dotyczy to kabli dopuszczonych do tego konkretnego zastosowania przez firme
SEW-EURODRIVE.

Dtugos¢ przewodu pomiedzy sterownikiem bezpieczenstwa oraz jednostkg nape-
dowg DRC.. moze wynosi¢ maks. 100 m.

Okablowanie nalezy wykonaé zgodnie z normg EN 60204-1.
Przewody sterownicze STO muszg spetniaé warunki kompatybilno$ci elektroma-
gnetycznej i by¢ utozone zgodnie z podanymi nizej wskazéwkami:

— Przewody ekranowane, przebiegajgce poza elektryczng przestrzenig montazo-
wag, nalezy uktadac na state i zabezpieczy¢ przed uszkodzeniem wskutek dzia-
tania czynnikéw zewnetrznych albo zastosowac podobne $rodki.

— Wewnatrz przestrzeni montazowej mozna uktadac pojedyncze zyty.

— Przestrzegac¢ przepiséw obowigzujgcych dla danej aplikacji.

Projektujgc obwody bezpieczehstwa przestrzega¢ wartosci wyspecyfikowanych
dla komponentéw zwigzanych z bezpieczehstwem.

Nie wolno uzywac sygnatu STO do komunikatéw zwrotnych.

W celu wykonania instalacji w sposob spetniajgcy wymogi kompatybilnosci elektro-
magnetycznej, nalezy przestrzega¢ wskazowek zawartych w instrukcji obstugi "Sil-
nik sterowany elektronicznie DRC..".

Nalezy przestrzega¢ zwlaszcza wymogu podigczenia ekranowania przewodu ste-
rowniczego STO z obu stron do obudowy.

W przypadku ztgczy sygnatowych (SBus, wejscia binarne, wyjscie binarne, itp.)
jednostki napedowej DRC.. oraz wszystkich urzadzen pracujgcych na magistrali
SBus mogg by¢ uzywane wytgcznie uziemione Zrédta napiecia z bezpiecznym
odfgczaniem elektrycznym (PELV) wg VDE 0100.

Zgodnie z EN 61131-2 w przypadku pojedynczego btedu w napieciu zasilajgcym
napiecie miedzy wyjsciami albo miedzy dowolnym wyjsciem a elementami uzie-
mionymi nie moze przekroczy¢ napiecia statego 60 V DC.

Podczas projektowania instalacji uwzgledni¢ dane techniczne jednostki napedowej
DRC...

Wyjscie 24 V DC jednostki napedowej DRC.. nie moze by¢ uzywane do zastoso-
wan z funkcjg ochronng z wykorzystaniem jednostek napedowych DRC...

a4 OSTRZEZENIE

Nie jest mozliwe bezpieczne wytaczenie jednostki napedowej DRC...

Smier¢ lub powazne obrazenia ciata.

Nie wolno wykorzystywac wyjscia 24 V do zastosowan z jednostkami napedowy-
mi DRC.. z funkcjg ochronnag.

Wejscie STO wolno mostkowac¢ z 24 V tylko wtedy, gdy jednostka napedowa
DRC.. nie ma petnic¢ funkcji bezpieczenstwa.

W przypadku zastosowan z funkcjg ochronng z wykorzystaniem jednostek nape-
dowych DRC.. nalezy usung¢ mostki z napisem "Caution, remove jumper for safe-
ty Operation", patrz ponizsze rysunki (w przypadku wersji urzgdzen ze zlgczem
wtykowym STO X5502 oraz X5503 mostki sg usuniete fabrycznie).
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Warunki bezpieczenstwa technicznego
Wymogi dot. instalacji

DRC-DBC-B oraz -DAC-B (przedstawiona przyktadowo wielkos¢ 1/2)

Usuwanie mostkow pomiedzy wejsciem STO (zaciski 1/2) oraz wyjsciem 24 V
(zaciski 4/5):

9007204000550027

DRC-DSC-B oraz -SNI-B (przedstawiona przyktadowo wielkos¢ 1/2)

Usuwanie mostkéw pomiedzy wejsciem STO (zaciski 1/2) oraz wyjsciem 24 V
(zaciski 5/15):

N

9007204002092171

22745998/PL — 12/2016
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Warunki bezpieczenstwa technicznego
Wymagania dotyczgce zewnetrznych sterownikéw bezpieczenstwa oraz modutéw wytgcznikow bezpie-

CLT SOV

3.3 Wymagania dotyczace zewnetrznych sterownikow bezpieczenstwa oraz
modutéow wylgcznikéw bezpieczenstwa

16 Podrecznik - DRC..

Alternatywnie do sterownika bezpieczehstwa mozna uzy¢ rowniez modutu wytacznika
bezpieczenstwa. Obowigzujg podane nizej wymagania.

Sterownik bezpieczenstwa oraz wszystkie inne systemy czeSciowe, zwigzane
z bezpieczenstwem, muszg by¢ dopuszczone i sprawdzone co najmniej dla takiej
klasy bezpieczenstwa, jaka jest wymagana w catym systemie dla odnoszgcej sie
do aplikacji funkcji bezpieczenstwa.

W ponizszej tabeli przedstawiono przyktadowo wymagang klase bezpieczenstwa
sterownika bezpieczenstwa.

Aplikacja Wymagania dotyczace sterownika
bezpieczenstwa
Poziom zapewnienia bezpieczenstwa Poziom zapewnienia bezpieczenstwa
(PL) d wg EN I1SO 13849-1 (PL) d wg EN ISO 13849-1
SIL 3 wg EN 61508
SIL 3 wg EN 62061 Poziom zapewnienia bezpieczenstwa

(PL) d wg EN 1SO 13849-1
SIL 3 wg EN 61508

Okablowanie sterownika bezpieczenstwa musi by¢ odpowiednie dla docelowej kla-
sy bezpieczenstwa (patrz dokumentacja producenta). Wejscie STO jednostki na-
pedowej DRC.. musi by¢ wytgczane 2-biegunowo (PNP/NPN).

Jednostka napedowa DRC.. nie wykrywa zwar¢ wtasnych wzgl. obcych w przewo-
dach sterowniczych STO. W zwigzku z tym sterownik bezpieczenstwa lub modut
wylgcznika bezpieczenstwa musi w kazdym wypadku rozpoznawac zwarcia po-
przeczne oraz obce przewoddéw sterowniczych STO z wszelkimi potencjatami ob-
cymi, rowniez zwarcia poprzeczne i obce z masg wzgl. PE.

Projektujgc uktad przestrzega¢ wartosci wyspecyfikowanych dla sterownika bez-
pieczenstwa.

Zdolnos$¢ tgczeniowa modutdéw wytgcznika bezpieczenstwa albo wyjsé przekazni-
kowych sterownika bezpieczeristwa musi odpowiadac co najmniej maksymalnemu
dozwolonemu, ograniczonemu pradowi wyjéciowemu przy napieciu zasilania 24 V.

Przestrzega¢ wskazéwek producenta dotyczgcych dozwolonego obcigzenia sty-
kow i ew. wymaganych zabezpieczen stykdw bezpieczenstwa. Jezeli nie ma wska-
zéwek producenta na ten temat, zabezpieczy¢ styki zabezpieczeniem o wartosci
wynoszgcej 0,6x znamionowy maksymalny prad obcigzajgcy styki.

Aby zapewnié¢ ochrone przed nieoczekiwanym ponownym uruchomieniem zgodnie
z EN 1037, bezpieczny uktad sterowania nalezy zaprojektowac i podigczy¢ tak,
aby sam reset elementu sterujgcego nie powodowat ponownego uruchomienia.
Oznacza to, ze ponowne uruchomienie moze nastgpic¢ tylko po recznym resecie
obwodu bezpieczenstwa.

W przypadku wytgczania dwubiegunowego jednostki napedowej DRC.. z przete-
stowanymi bezpiecznymi wyjsciami nalezy przestrzega¢ nastepujacych zasad:

— W stanie wylgczonym impulsy testowe wigczania nie mogg by¢ nigdy podawa-
ne rownoczes$nie na wyjsciu plus oraz minus.
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22745998/PL — 12/2016

Warunki bezpieczenstwa technicznego
Wymagania dotyczgce zewnetrznych sterownikéw bezpieczenstwa oraz modutéw wytgcznikdw bezpie-

CLT SV

— W stanie wigczonym impulsy testowe wylgczania mogg trwaé maks. 1 ms. Na-
stepne wygaszenie impulsu moze nastgpi¢ najwczesniej po uptywie 20 ms.

A

High: brak STO

<1 ms

Low: STO aktywne

>20 ms

|
t

9007201720642187

Podrecznik — DRC..
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Warunki bezpieczenstwa technicznego
Wymagania dotyczgce zewnetrznych sterownikéw bezpieczenstwa oraz modutéw wytgcznikow bezpie-

3.31 Przyklad podtaczenia "Modut wytacznika bezpieczenstwa"

Na ponizszym rysunku przedstawiono zasadniczy sposob podtgczania zewnetrznego
modutu wytgcznika bezpieczenstwa (zgodnie z wymienionymi wymogami) do jednostki
napedowej DRC...

Podczas podtgczania nalezy przestrzega¢ informacji zawartych w dostarczonych
przez producenta arkuszach danych.

(3]
— I

2] UL

(3]
2466502411

[11 Modut wytgcznika bezpieczenstwa [4] Sygnat STO

z aprobatg
[2] Napiecie zasilajgce 24 V DC [5] Przycisk Reset do recznego resetu
[3] Bezpieczniki zgodne z danymi produ- [6] Dopuszczony element sterujgcy za-

centa modutu wytgcznika bezpieczen- trzymaniem awaryjnym

stwa

18 Podrecznik - DRC..
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Warunki bezpieczenstwa technicznego
Wymogi dot. uruchamiania

34 Wymogi dot. uruchamiania

Dowodem zrealizowanych funkcji bezpieczenstwa musi by¢ sprawdzenie i udoku-
mentowanie funkcji bezpieczenstwa, wykonane po pomysinym uruchomieniu (wali-
dacja).

Uwzgledni¢ ograniczenia funkcji bezpieczenstwa opisane w rozdziale "Ogranicze-
nia". W razie potrzeby nalezy wytgczyé czesci i komponenty niezwigzane z bezpie-
czenstwem, majgce wptyw na wynik walidacji.

W przypadku uzycia jednostki napedowej DRC.. w aplikacjach z funkcjg ochronng

nalezy sprawdzi¢ podczas rozruchu urzgdzenie wytagczajgce i prawidtowe okablo-
wanie, a wyniki zapisa¢ w protokole.

3.5 Wymogi dot. eksploataciji

Eksploatacja dozwolona jest tylko w granicach okreslonych w arkuszach danych.
Dotyczy to zaréwno zewnetrznego sterownika bezpieczenstwa, jak rowniez jed-
nostki napedowej DRC.. oraz dozwolonych opciji.

Wewnetrzna funkcja diagnostyczna urzgdzenia jest ograniczona przy zwolnionym
na state lub zablokowanym na state wejsciu STO. Dopiero podczas wigczania
(z poziomu "Low" na "High") sygnatu STO wykonywane sg rozszerzone funkcje
diagnostyczne. W zwigzku z tym wejscie STO musi by¢ wigczane co najmniej raz
na 3 miesigce w przypadku podtgczonego napiecia sieciowego w celu zapewnie-
nia petnego wykonania testu. Nalezy w tym celu przestrzega¢ nastepujgcej proce-
dury kontrolne;j:

A
‘ (! maks. 3 miesigce ‘>500 ms‘>500 ms
High: brak STO )] . )
@® © @ ©
c X c X H
N2 N2> H
=57 =3 .
ce g2
8.8 88 !
Low: STO aktywne | -- e B L

2467673483

Aby po zresetowaniu urzgdzenia (np. po wigczeniu napiecia sieciowego) zapewnic
petne wykonanie testu, etap testowy (STO aktywne — nieaktywne) mozna urucho-
mi¢ najwczesniej po uptywie 10 sekund. Urzadzenie musi (juz) zgtasza¢ stan "Go-
towos¢ do pracy” lub "STO — bezpiecznie odtgczany moment obrotowy" i nie moze
znajdowac sie w stanie btedu.

Rozpoznane uszkodzenie sprzetowe w wewnetrznych kanatach wytgczania STO
prowadzi do blokujgcego stanu btedu jednostki napedowej DRC... Gdy btad zosta-
nie zresetowany (np. przez wylgczenie/wigczenie zasilania), nalezy wykonac petny
test diagnostyki wewnetrznej zgodnie z opisang wyzej procedurg kontrolng. Jesli
btad wystgpi ponownie, nalezy wymieni¢ urzadzenie lub skontaktowac sie z serwi-
sem SEW-EURODRIVE (wiecej informacji na temat mozliwych btedéw mozna
znalez¢ w odpowiedniej instrukcji obstugi silnika sterowanego elektronicznie
DRC..).

Podrecznik — DRC..
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4 Dane techniczne

4 Dane techniczne

W ponizszej tabeli przedstawiono dane techniczne jednostki napedowej DRC.. w od-
niesieniu do zintegrowanej techniki bezpieczenstwa pracy. Ponadto nalezy przestrze-
gac danych technicznych oraz dopuszczeh zawartych w odpowiedniej instrukcji obstu-
gi silnika sterowanego elektronicznie DRC...

Dane techniczne wejscia STO Min. Typowe Maks. | Jednostka
Zakres napie¢ wejsciowych -3 24 30 VDC
Impedancja wej$ciowa 990 Q
Pojemnos¢ wejscia STO <10 nF
(pojemnosé pomiedzy STO+ oraz

STO-)

Prog wigczania/wylgczania 11 \Y,
Napiecie wejsciowe dla stanu Wk. 15 Vv
(STO)

Napiecie wejsciowe dla stanu WYL. 5 Vv
(STO)

Dozwolony prad uptywu zewnetrzne- 0 2 mA
go sterownika bezpieczenstwa

Prad potrzebny do zasilania IN STO 26 mA
Czas od wylgczenia napiecia bezpie- 4 20 ms
czenstwa do wytgczenia pola wirujg-

cego

Czas od witgczenia napiecia bezpie- 220 300 ms
czenstwa do odblokowania pola wi-

rujgcego

Czestotliwos¢ kontroli funkcji STO: 3 miesigce
Patrz procedura kontrolna w rozdzia-

le "Wymagania dotyczace eksploata-

cji"

Parametry zwigzane z bezpieczenstwem

Zweryfikowane klasy bezpieczen- SIL 3 wg EN 61800-5-2

stwa Poziom zapewnienia bezpieczenstwa (PL) d

wg EN ISO 13849-1
Prawdopodobienstwo wystgpienia 2x10° 1/h

awarii stwarzajgcej zagrozenie
w ciggu godziny (= wartos¢ PFH)

Czas eksploatacji 20 lat, nastepnie trzeba wymieni¢ komponenty
na nowe.

Stan bezpieczny, wytgczony moment | Wytgczony moment obrotowy (STO)
obrotowy (STO)

2() ' Podrecznik - DRC..
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5.1

Zalacznik

Zatacznik
Warianty urzgdzenia z opcjonalnym hamulcem standardowym

Warianty urzadzenia z opcjonalnym hamulcem standardowym

Zintegrowany opcjonalnie w przypadku jednostek napedowych DRC.. hamulec stan-
dardowy nie jest wykonany z funkcjg ochronng i nie stanowi elementu funkcji bezpie-
czenhstwa opisanych w rozdziale "Funkcje bezpieczenstwa".

Zaleca sie sterowanie zgodne z funkcjg SS1 (c), hamulec standardowy wigcza sie
przy predkosci obrotowej wynoszgcej 0.

W zwigzku z tym nie wolno zmieniaé ustawienia fabrycznego nastepujgcych parame-

trow:

Indeks

Parametr

Ustawienie fabryczne

8584.0

Dziatanie hamulca

1 = WL.: Naped wyhamowuje wedtug ustawionej
rampy. Po osiggnieciu predkosci obrotowej "0" wia-
cza sie hamulec.

9833.20

Wigczanie hamulca
w przypadku STO

1 = TAK: Hamulec wigcza sie bez funkcji ochronnej
wraz z aktywacjg STO.

A

Predkos¢
obrotowa

Rampa
hamowania

Zezwolenie

danapedu p - --------=-"-=-—-—----

Sygnat zesterowania
STO

Aktywne
Hamulec

Nieaktywny

Czas

At

4744670987

Moment, w ktérym wtgczana jest rampa hamowania
Moment zadziatania STO
Przedziat czasu pomiedzy wtgczeniem rampy hamowania oraz STO
Zakres bezpiecznego opdznienia
Zakres wylgczania

Podrecznik—DRC.. 2]



Zatacznik

Warianty urzgdzenia z opcjonalnym hamulcem standardowym

51.1 Aktywacja STO przed osiagnieciem predkosci obrotowej "0"

e

77 Podrecznik - DRC..

Jesli funkcja STO zostanie uaktywniona przed osiggnieciem predkosci obrotowej "0",
hamulec bedzie dziataé zgodnie z ustawieniem w parametrze "9833.20 — Wiaczanie
hamulca w przypadku STO":

[1] Parametr "9833.20 — Wiaczanie hamulca w przypadku STO" = 1 (ustawienie
fabryczne)

» Hamulec wigcza sie bez funkcji ochronnej wraz z aktywacjg STO.

WSKAZOWKA

Przestrzega¢ wskazoéwek na temat dozwolonych procedur "Hamowania awaryjnego"
hamulca, zawartych w rozdziale "Dane techniczne" w niniejszej dokumentaciji.

[2] Parametr "9833.20 — Wiaczanie hamulca w przypadku STO" =0
» Silnik powoli wyhamowuije.

+ Stan hamulca pozostaje niezmieniony.

* Droga zatrzymania jest niezdefiniowana.

22745998/PL — 12/2016
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Zatacznik
Warianty urzgdzenia z opcjonalnym hamulcem standardowym

I
|
I
|
I
. ! Rampa
Predkosc " hamowania
obrotowa :
|
I
_________________ o === =
I
|
Zezwolenie
dlanapedu fp----------------

Sygnat zesterowania

stfoy
|
|
|
I
Aktywne :
Hamulec :
Nieaktywny
-—pl
i At y
1
4744860555
[1] Parametr "9833.20 — Wigczanie hamulca w przypadku STO" = 1 (ustawienie fabryczne)
[2] Parametr "9833.20 — Wigczanie hamulca w przypadku STO" = 0
t Czas
t, Moment, w ktérym wigczana jest rampa hamowania
t Moment zadziatania STO
At Przedziat czasu pomigedzy wtgczeniem rampy hamowania oraz STO

Zakres bezpiecznego opdznienia
[ Zakres wytgczania
Uaktywnienie funkcji STO w trakcie rampy prowadzi do przerwania wykonywanego wyfgczania.

Przyczynami przedwczesnego uaktywnienia STO moga by¢:

» wybrany zbyt krétki czas opdznienia At
» wydtuzenie rampy hamowania przez prad graniczny, np. ze wzgledu na zbyt wysokie obcigzenie
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Zatacznik
Warianty przytgczeniowe

5.2 Warianty przytaczeniowe

5.21 Pozycja zaciskéw dla bezpiecznego odtaczenia (STO)

Na ponizszym rysunku przedstawiono przykladowa pozycje zaciskdw bezpiecznego
odfgczania (STO) jednostki napedowej DRC..:

0 G=—n\0
q /o 2 R m@ >
l : 1 2 |3\
uuuuuuuuuuuuuuuuuuuuuuuuuuuuuu 11 12113 1
q U : U L1
— la
I __
g—g Ay 9/
e =l
| __ o
I Ho @ @ o
o

D —
/s
e S

g
D o

4749325835

5.2.2 Funkcja zaciskéw dla bezpiecznego odtaczenia (STO)

W ponizszej tabeli przedstawiono przyporzgdkowanie zaciskéw bezpiecznego odta-
czania (STO) jednostki napedowej DRC...

Przyporzadkowanie
Nr Nazwa Kolor Funkcja
1 STO + Zotty Wejscie STO +
2 STO - Zofty Wejscie STO —
11 STO + Zofty Wyjscie STO + (do dalszego obwodu)
12 STO - Zotty Wyjscie STO - (do dalszego obwodu)
WSKAZOWKA
i Informacje dot. wykonania dalszego obwodu STO mozna znalez¢ w rozdziale "Przy-

tacze zewnetrznego modutu wytgcznika bezpieczenstwa dla STO".

Przewéd przytaczeniowy

WSKAZOWKA

Do tego przytgcza uzywac tylko kabli ekranowanych.

[ 0

24 Podrecznik - DRC..
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5.2.3

Zatacznik
Warianty przytgczeniowe

Pozycja opcjonalnych ztaczy wtykowych dla bezpiecznego odlgczenia (STO)

jde

Na ponizszym rysunku przedstawiono przyktadowa pozycje ztgczy wtykowych STO
X5502 "STO" oraz X5503 "STQ". Ztgcza wtykowe znajdujg sie zawsze w "pozycji 3".

Ztacze wtykowe |Kolor Potozenie Pozycja
X5502: STO Pomaranczowy | Zamocowane 3 (z lewej)
X5503: STO Pomaranczowy | Zamocowane 3 (z prawej)
X5502 X5503
STO STO
27021600262348299
WSKAZOWKA

Informacje dot. wykonania dalszego obwodu STO mozna znalez¢ w rozdziale "Przy-
tgcze zewnetrznego modutu wytgcznika bezpieczenstwa dla STO".
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Zalacznik

Warianty przytgczeniowe

5.2.4 Funkcja opcjonalnych ztaczy wtykowych dla bezpiecznego odtaczenia (STO)

X5502: STO

26 | Podrecznik - DRC..

A OSTRZEZENIE

Nie jest mozliwe bezpieczne wytaczenie jednostki napedowej DRC...
Smier¢ lub powazne obrazenia ciata.

* Nie wolno stosowa¢ wyjscia 24 V (pin 1 i 3) do zastosowan z funkcjg ochronng
z wykorzystaniem jednostek napedowych DRC...

* Przytacze STO wolno mostkowac z 24 V tylko wtedy, gdy jednostka napedowa
DRC.. nie ma petni¢ funkcji bezpieczenstwa.

W ponizszej tabeli przedstawiono informacje na temat tego przytgcza:

Funkcja

Przytgcze do bezpiecznego odigczania (STO)

Typ potaczenia

M12, 5-pinowe, ztgcze zenskie, kodowanie A

Schemat przytacza

1 /\/ 2
-
5
Przyporzadkowanie
Nr Nazwa Funkcja
1 +24V_O Wyijscie 24 V DC
2 STO - Przytacze STO -
3 0v24_0O Potencjat odniesienia 0V24
4 STO + Przytgcze STO +
5 rez. Zarezerwowany

22745998/PL — 12/2016



22745998/PL — 12/2016

Kabel przytaczeniowy

WSKAZOWKA

jde

stotliwosci.

Zatacznik

Warianty przytgczeniowe

Do podtgczania nalezy stosowaé wytgcznie przewody ekranowane oraz ztgcza wty-
kowe, ktére tgczg ekran z urzagdzeniem w sposéb przystosowany do wysokich cze-

W ponizszej tabeli przedstawiono przewody, ktére mozna stosowac¢ do podtgczania.

Przewéd przytaczeniowy Zgodnosé/ Typ Diugosé/ Przekroj
numer kata- | przewodu sposéb przewodu/
logowy uktadania napiecie
robocze
CE: LEONI Roézne 2 x
BETAflam® —| mozliwosci 2
18124968 145C-flex - 0,75 mm
— /
DC 60V
M12, M12, CE/UL: HELU- Roézne
5-pinowy, 5-pinowy, KABEL® mozliwosci
kodowanie A, kodowanie A, 18147402 SUPER- | = --- --
ztgcze ztacze PAAR- .
zenskie meskie TRONIC
340-C-PUR
CE: LEONI Roézne 2 x
® T ;.
18124976 BEISA(‘;?;X‘ mozliwosci | g 75 mm?
A - -
— &l - /
DC 60V
Otwarty M12, CE/UL: HELU- Rézne
5-pinowy, KABEL® mozliwosci
kodowanie A, 18147690 SUPER- T
ztacze PAAR- I
meskie TRONIC
340-C-PUR
CE/UL: HELU- Roézne 2 x
KABEL® mozliwosci 2
18164390 SUPER- o 0,75 mm
PAAR- T /
TRONIC DC 60 V
340-C-PUR

M12,
5-pinowy, ko-
dowanie A,
zlgcze
zenskie

Podrecznik — DRC..
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Zatacznik
Warianty przytgczeniowe

M12,
5-pinowy,
kodowanie A,
ztgcze
zenskie

Otwarty

Przewdd przytaczeniowy Zgodnosc¢/ Typ Diugosé¢/ Przekroj
numer kata- | przewodu sposoéb przewodu/
logowy ukladania napiecie
robocze
CE: LEONI Roézne 2 x
18127401 |BETAflam®—| mozliwosci 2
145C-flex __>_ < /.| 07Smm
/
DC 60V
M12, M12, CE/UL: HELU- Roézne
5-pinowy, 5-pinowy, 18147704 KABEL® mozliwosci
kodowanie A, kodowanie A, SUPER- | = ---,--
ztacze ztacze PAAR- .
zenskie meskie TRONIC
340-C-PUR
CE: LEONI Roézne 2 x
18127398 |BETAflam®—| mozliwosci 2
145CHex | Nofo | Q7o mm
/
DC 60V
Otwarty M12, CE/UL: HELU- Rozne
5-pinowy, ko- | 18153445 KABEL® mozliwosci
dowanie A, SUPER- |  ---,--
ztacze PAAR- T
meskie TRONIC
340-C-PUR
CE: LEONI Roézne 2 x
145C-flex N
— /
DC 60V

28 | Podrecznik - DRC..
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Podtgczenie kabla z otwartym koricem

Zatacznik
Warianty przytgczeniowe

W ponizszej tabeli przedstawiono przyporzadkowanie zyt kabli o nastepujgcych nume-

rach katalogowych:

+ 18124976
+ 18147690
+ 18164390
+ 18127398
+ 18153445
+ 18164315

Nazwa sygnatu

Kolor zyty/oznaczenie

STO -

Czarny/1

STO +

Czarny/2
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Zatacznik
Warianty przytgczeniowe

X5503: STO
W ponizszej tabeli przedstawiono informacje na temat tego przytgcza:
Funkcja
Przytagcze do bezpiecznego odtgczania (STO)
Typ potlaczenia
M12, 5-pinowe, ztgcze meskie, kodowanie A
Schemat przytacza
2 - 1
°
3/LX¢\ '
5
Przyporzadkowanie
Nr Nazwa Funkcja
1 rez. Zarezerwowany
2 STO - Przytacze STO -
3 rez. Zarezerwowany
4 STO + Przytagcze STO +
5 rez. Zarezerwowany

30  Podrecznik - DRC..
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Kabel przytaczeniowy

WSKAZOWKA

jde

stotliwosci.

Zatacznik
Warianty przytgczeniowe

Do podtgczania nalezy stosowaé wytgcznie przewody ekranowane oraz ztgcza wty-
kowe, ktére tgczg ekran z urzagdzeniem w sposéb przystosowany do wysokich cze-

W ponizszej tabeli przedstawiono przewody, ktére mozna stosowac¢ do podtgczania.

Przewéd przytaczeniowy Zgodnosé/ Typ Diugosé/ Przekroj
numer kata- | przewodu sposéb przewodu/
logowy uktadania hapiecie
robocze
CE: LEONI Roézne 2 x
BETAflam® —| mozliwosci 2
M@:@Q 18124968 145C-flex - 0,75 mm
— /
DC 60V
M12, M12, CE/UL: HELU- Roézne
5-pinowy, 5-pinowy, KABEL® mozliwosci
kodowanie A, kodowanie A, 18147402 SUPER- | = ---,-.
ztacze ztacze PAAR- B
meskie zenskie TRONIC
340-C-PUR
CE: LEONI Rozne 2 x
BETAflam® —| mozliwosci 2
18127401 145C-flex - 0,75 mm
-— /
DC 60V
M12, M12, CE/UL: HELU- Roézne
5-pinowy, 5-pinowy, 18147704 KABEL® mozliwosci
kodowanie A, kodowanie A, SUPER- | = ---.--
ztacze ztacze PAAR- .
meskie zenskie TRONIC
340-C-PUR
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Zatacznik
Przytacze zewnetrznego modutu wytgcznika bezpieczenstwa dla STO

5.3 Przylacze zewnetrznego modutu wytacznika bezpieczenstwa dla STO

5.31 Podtaczenie za pomoca zaciskow

Na ponizszym rysunku przedstawiono przyktadowe potgczenie z modutem wytgcznika
bezpieczenstwa i uktadem odfgczania wszystkich biegunow.

M
i (3

DC +24V 3 AN
—1 — ——1 1[sT0+ N
— - .1 2|STO- N
. ; a4 [11]sTO+ ouT| M
[ i I 1 [12[sto_ our
\_\
;l_l
2468014347

[1] Przestrzehh montazowa

[21  Modut wytgcznika bezpieczenstwa
[3] Jednostka napedowa DRC..

[4]  Zaciski przytaczeniowe do STO

5.3.2 Podlaczenie za pomoca ztaczy wtykowych M12

Na ponizszym rysunku przedstawiono przyktadowe potgczenie z modutem wytgcznika
bezpieczenstwa i uktadem odfgczania wszystkich biegunow.

Mo
r—%—T : 31
[ |

=
—

DC +24 V

[2]

\_\J

|
N —

9007201723385995

[1] Przestrzen montazowa

[21  Modut wytacznika bezpieczenstwa
[3] Jednostka napedowa DRC..

[4] Zigcza wtykowe do STO

WSKAZOWKA

W przypadku okablowania sygnatéw STO nalezy uwzgledni¢ mozliwe btedy w zig-
czach wtykowych i kablach/przewodach (por. EN ISO 13849-2) oraz zaprojektowaé
instalacje odpowiednio do wymaganej klasy bezpieczenstwa. Jednostka napedowa
DRC.. nie rozpoznaje zwar¢ wtasnych wzgl. obcych w przewodzie doprowadzajgcym.
SEW-EURODRIVE zaleca w zwigzku z tym, aby do ztgcza STO z przewodem dwu-
zytlowym, jakie jest przedstawione na ilustracji, podigczac tylko sygnaty STO.

jde

32 Podrecznik - DRC..
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Zatacznik
Przylacze zewnetrznego modutu wytgcznika bezpieczenstwa dla STO

5.3.3 Podtaczenie za pomoca zaciskow — wytaczanie grupowe

Na ponizszym rysunku przedstawiono przyktadowy schemat potgczen do wytgczania
grupowego za pomocg modutu wytgcznika bezpieczenstwa.

1o
N 3]

L3 1[STO+ IN
— —

2|STO- IN

DC +24V

2 3 — 11/ STO + oUT| 4]
| L 1 12[STO— OUT

\_\J

Ll e
= |

— 1|STO+ IN
2|STO- IN
— 11|STO+ OUT| [4]
12|STO- OUT

T

2468651531

[1] Przestrzerh montazowa

[21  Modut wytgcznika bezpieczenstwa
[3] Jednostka napedowa DRC..

[4]  Zaciski przytaczeniowe do STO
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Zatacznik
Przytacze zewnetrznego modutu wytgcznika bezpieczenstwa dla STO

5.34 Podiaczenie za pomoca zlgczy wtykowych M12 — wytaczanie grupowe

jde

34 Podrecznik - DRC..

Na ponizszym rysunku przedstawiono przyktadowy schemat potgczen do wytgczania

grupowego za pomocg modutu wytgcznika bezpieczenstwa.

M
mf [3]
DC +24 V § YT
- - X5502
1 N . JES

\_\J

[4]

s SO I

9007201723394443

[1] Przestrzeh montazowa [3] Jednostka napedowa DRC..
[2]  Modut wytacznika bezpieczenstwa [4]  Ztacza wtykowe do STO

WSKAZOWKA

W przypadku okablowania sygnatéw STO nalezy uwzgledni¢ mozliwe btedy w zitg-
czach wtykowych i kablach/przewodach (por. EN ISO 13849-2) oraz zaprojektowaé
instalacje odpowiednio do wymaganej klasy bezpieczenstwa. Jednostka napedowa
DRC.. nie rozpoznaje zwaré wtasnych wzgl. obcych w przewodzie doprowadzajgcym.
SEW-EURODRIVE zaleca w zwigzku z tym, aby do ztgcza STO z przewodem dwu-
zytlowym, jakie jest przedstawione na ilustracji, podtgczac tylko sygnaty STO.
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Zatacznik
Przylacze zewnetrznego modutu wytgcznika bezpieczenstwa dla STO

5.3.5 Sygnat STO pw przypadku wytaczania grupowego

Wymogi

W przypadku napeddéw grupowych mozna udostepni¢ sygnat STO kilku jednostkom
napedowym DRC.. za posrednictwem jednego modutu wylgcznika bezpieczenstwa.
Nalezy przy tym przestrzega¢ nastepujgcych wymagan:

Dtugosc¢ przewodow ze wzgledu na mozliwosé zakiécen EMC moze wynosié mak-
symalnie 100 m. Przestrzega¢ pozostatych wskazdéwek producenta modutu wy-
tacznika bezpieczenstwa (zastosowanego w danej aplikaciji).

Nie wolno przekracza¢ maks. wartosci prgdu wyjsciowego i dozwolonego obcigze-
nia stykdw modutu wytgcznika bezpieczehstwa.

Nie wykracza¢ poza dozwolony poziom sygnatu na wejsciu STO i przestrzega¢ po-
zostatych danych technicznych jednostki napedowej DRC... Pamieta¢ o odpowied-
nim utozeniu przewodéw sterowniczych STO oraz o spadku napiecia.

Nalezy dokfadnie przestrzega¢ pozostatych wymagan podanych przez producenta
modutu wylgcznika bezpieczenstwa (np. zabezpieczenie stykow wyjs¢ przed skle-
jeniem). Poza tym obowigzujg podstawowe wymagania dotyczace uktadania kabli
z punktu "Wymogi dot. instalacji".

Obliczenie na podstawie danych technicznych jednostki napedowej DRC.. nalezy
wykonaé oddzielnie dla kazdego przypadku wytgczania grupowego.

5
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Zatacznik
Przytgcze zewnetrznego sterowania ochronnego dla STO

54 Przylacze zewnetrznego sterowania ochronnego dla STO

5.4.1 Podiaczenie poprzez zaciski

Na ponizszym rysunku przedstawiono przyktadowe potgczenie ze sterownikiem bez-
pieczenstwa i ukladem odtgczania wszystkich biegunéw do STO.

[

[3]
[2] e
pOn_P +—{__}— — 1]STO+ IN
pon M+ _+—— 1 2[STO- IN
! o L [11]sTo+ ouT| M
I L [12[sTo- ouT

2471315851

1] Przestrzehh montazowa

[2] Sterownik bezpieczenstwa

[3] Jednostka napedowa DRC..

[4]  Zaciski przytaczeniowe do STO

5.4.2 Podtaczenie poprzez ztacze wtykowe

Na ponizszym rysunku przedstawiono przyktadowe potgczenie ze sterownikiem bez-
pieczenstwa i ukladem odtgczania wszystkich biegunéw do STO.

[
| 3]
2] !
DOn_P ) - X5502
I I L \ﬁ sTO
DOn_M T ’v' T ’y’ ~—
9007201726583563

1] Przestrzehh montazowa

[2] Sterownik bezpieczenstwa
[3] Jednostka napedowa DRC..
[4] Zigcza wtykowe do STO

Podrecznik — DRC..
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5.4.3

Zatacznik
Przytgcze zewnetrznego sterowania ochronnego dla STO

WSKAZOWKA

jde

W przypadku okablowania sygnatéw STO nalezy uwzgledni¢ mozliwe btedy w zitg-
czach wtykowych i kablach/przewodach (por. EN ISO 13849-2) oraz zaprojektowaé

instalacje odpowiednio do wymaganej klasy bezpieczenstwa. Jednostka napedowa
DRC.. nie rozpoznaje zwaré wtasnych wzgl. obcych w przewodzie doprowadzajgcym.
SEW-EURODRIVE zaleca w zwigzku z tym, aby do ztgcza STO z przewodem dwu-
zytlowym, jakie jest przedstawione na ilustracji, podtgczac tylko sygnaty STO.

Podtaczenie za pomocg zaciskéw — odtgczanie grupy napedéw

Na ponizszym rysunku przedstawiono przyktadowy schemat potgczen do wytgczania
grupowego za pomocg sterownika bezpieczenstwa.

(1]
(2]
3]
(4]

[

[2] [3]
DOn_P {1} 1[STO+ IN
DON_M ] 2[STO— IN
N . — 11|STO+ OUT| [4]
L 1 12[STO— OUT
= ]
[3]
|I|_(:__~._”_—__._‘)
L [1[STO+ IN
2[STO— IN
—11|STO+ oOUT| [4]
12[STO— OUT
=

Przestrzen montazowa
Sterownik bezpieczenstwa
Jednostka napedowa DRC..
Zaciski przytgczeniowe do STO

2808079627
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Zatacznik
Przytgcze zewnetrznego sterowania ochronnego dla STO

544 Podtaczenie za pomoca ztgczy wtykowych M12 — odtaczanie grupy napedéw

jde

38  Podrecznik - DRC..

Na ponizszym rysunku przedstawiono przyktadowy schemat potgczen do wytgczania
grupowego za pomocg sterownika bezpieczenstwa.

[

DOn_P i “": 1 \@ X5502

DOn_M ﬁ — STO
| i 1 4
/7?9 X5503
\ STO

9007202062818699
[11  Przestrzen montazowa [3] Jednostka napedowa DRC..
[2]  Sterownik bezpieczenstwa [4] Ztacza wtykowe do STO

WSKAZOWKA

W przypadku okablowania sygnatow STO nalezy uwzgledni¢ mozliwe btedy w zig-
czach wtykowych i kablach/przewodach (por. EN ISO 13849-2) oraz zaprojektowaé
instalacje odpowiednio do wymaganej klasy bezpieczenstwa. Jednostka napedowa
DRC.. nie rozpoznaje zwar¢ wtasnych wzgl. obcych w przewodzie doprowadzajgcym.
SEW-EURODRIVE zaleca w zwigzku z tym, aby do zlgcza STO z przewodem dwu-
zytlowym, jakie jest przedstawione na ilustracji, podigczac tylko sygnaty STO.
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Zatacznik
Przytgcze zewnetrznego sterowania ochronnego dla STO

5.4.5 Sygnat STO przy odlgczaniu grupy napedow

Wymogi

W przypadku napeddéw grupowych mozna udostepni¢ sygnat STO kilku jednostkom
napedowym DRC.. za posrednictwem jednego modutu sterownika bezpieczenstwa.
Nalezy przy tym przestrzega¢ nastepujgcych wymagan:

Dtugosc¢ przewodow ze wzgledu na mozliwosé zakiécen EMC moze wynosié mak-
symalnie 100 m. Przestrzega¢ pozostatych wskazowek producenta sterownika
bezpieczenstwa (zastosowanego w danej aplikacji).

Nie wolno przekracza¢ maks. wartosci prgdu wyjsciowego i dozwolonego obcigze-
nia stykow sterownika bezpieczenstwa.

Nie wykracza¢ poza dozwolony poziom sygnatu na wejsciu STO i przestrzega¢ po-
zostatych danych technicznych jednostki napedowej DRC... Pamieta¢ o odpowied-
nim utozeniu przewodéw sterowniczych STO oraz o spadku napiecia.

Nalezy doktadnie spetniaé pozostate wymagania podane przez producenta sterow-
nika bezpieczenstwa. Poza tym obowigzujg podstawowe wymagania dotyczgce
uktadania kabli z punktu "Wymogi dot. instalac;ji".

Obliczenie na podstawie danych technicznych jednostki napedowej DRC.. nalezy
wykonaé oddzielnie dla kazdego przypadku wytgczania grupowego.

5
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