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Visparigi noradijumi
Dokumenté&cijas lietodana

1 Visparigi noradijumi

1.1 Dokumentacijas lietoSana

ST dokumentacija ir izstradajuma sastavdala. Dokumentécija ir paredzéta visiem darbi-
niekiem, kuri veic izstradajuma montazas, instaléSanas, nodo3Sanas ekspluatacija un
servisa darbus.

Dokumentacijai jabut salasamai. NodroSiniet, lai personas, kuras ir atbildigas par
iekartam un to ekspluataciju, ka arT personas, kuras pie iekartas strada uz savu at-
bildibu, butu rapigi izlasijusas S0 dokumentaciju un sapratu$as to. Ja radudas ne-
skaidribas vai nepiecieSama detalizétaka informacija, konsultéjieties ar SEW-
EURODRIVE.

1.2 Bridinajumu struktira

1.21 Signalvardu nozime

Saja tabula ir noradtta bridinajumu signalvardu gradacija un nozime.

Signalvards Nozime Sekas neievérosanas gadijuma
A BISTAMI TieSas un talitéjas briesmas Nave vai smagi miesas bojajumi
A BRIDINAJUMS lespéjama bistama situacija Nave vai smagi miesas bojajumi
A PIESARDZIBU! lesp€jama bistama situacija Vieglas traumas
UZMANIBU! Materialo zaud&jumu risks Piedzinas sistémas vai tas tuvuma
eso80 objektu bojajumi

NORADIJUMS Noderigs noradijums vai padoms:at-

vieglo piedzinas sistémas lietoSanu.

1.2.2 Uz rindkopu attiecinamo bridinajumu struktiira

Uz rindkopu attiecinamie bridindjumi neattiecas tikai uz vienu specialu darbibu, bet
gan uz vairékam darbibam viena téma. lzmantotie bistamibas simboli norada uz
visparéju vai konkrétu bistamibu.

Seit ir redzama uz rindkopu attiecinamo bridinajumu formala struktara:
SIGNALVARDS!

Bistamibas veids un avots.

lespéjamas sekas neievéroSanas gadijuma.

» Bistamibas novér8anas pasakumi.
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Visparigi noradijumi 1

Bridinajumu struktadra

Bistamibas simbolu nozime

Bridinajumos izmantoto bistamibas simbolu nozime ir $ada:

Bistamibas sim- Nozime
bols

Vispareji bistama vieta

Bridinajums par bistamu elektrisko spriegumu

Bridinajums par karstam virsmam

Bridinajums par saspie$anas risku

Bridinajums par paceltu kravu

>PE>E

Bridinajums par automatisku palaiSanu

123 leklauto bridinajumu struktira

leklautie bridinajumi ir tieSa veida integréti izpildamo darbibu apraksta pirms veicamas
bistamas darbibas.

Seit ir redzama ieklauto bridinajumu formala struktdra:

A SIGNALVARDS! Bistamibas veids un avots.lespéjamas sekas neievéro3anas
gadijuma.Bistamibas novérSanas pasakumi.

Rokasgramata — MOVIMOT® MM..D — funkcionala drosiba 5



Visparigi noradijumi
Atbildiba par defektiem

1.3

1.4

1.5

1.6

1.7

Atbildiba par defektiem

levérojiet Saja dokumentacija ieklauto informaciju. Tas ir nepiecieSams, lai ierice dar-
botos bez traucéjumiem un tiktu nodrosinata jebkadu iespéjamo garantijas prasibu iz-
pilde. Pirms sakat darbu ar iekartu, izlasiet dokumentaciju!

Dokumentacijas saturs
S1ir originala dokumentacijas versija.
ST dokumentacija satur dro$ibas tehnikas papildindjumus un nosacijumus izmanto$a-
nai funkcionalas drosibas pielietojumos.

Atbildibas izslegSana

levérojiet S8aja dokumentacija ieklautos noradijumus. Tie ir pamata priekSnosacijums
drosai ekspluatacijai. Tikai tdda gadijuma produkti uzradis noraditas 1pasibas un snie-
gumu. SEW-EURODRIVE neuznemas nekadu atbildibu par traumam vai mantisku
kaitéjumu, kuru izraisa §T1s lietoSanas instrukcijas neievéroSana. Tados gadijumos ir iz-
slégta jebkada SEW-EURODRIVE atbildiba par mantisko kaitéjumu.

Izstradajuma nosaukums un precéu zime

Saja dokumentacija minétie izstradajumu nosaukumi ir attiecigo Tpasnieku predu
zimes vai registrétas precu zZimes.

Piezime par autortiesibam

© 2016 SEW-EURODRIVE. Visas tiesibas rezervétas. Aizliegta jebkada pavairoSana,
apstradasana, izplatiSana un citada izmantoSana — ar1 fragmentu veida.
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1.8

Visparigi noradijumi
Citi spéka esoSie izdevumi

Citi speka esosie izdevumi

ST brosira papildina MOVIMOT® MM..D ... ekspluatacijas instrukciju un ierobeZo lie-
to8anas noradijumus atbilsto3i sekojoSai informacijai.

So brosiru drikst izmantot tikai kopa ar talak noraditajiem izdevumiem.

MOVIMOT® MM..D pielietojumos ir jaievéro MOVIMOT® MM..D ekspluatacijas ins-
trukcija.

Pielietojumos ar lauka sadalitaju papildus ir jaievéro viena no talak noraditajam ro-
kasgramatam.

Rokasgramata "PROFIBUS saskarnes, lauka sadalitji" (tikai PROFIBUS)
vai

Rokasgramata "PROFINET-IO saskarnes, lauka sadalitaji" (tikai PROFINET
10)

vai

Rokasgramata "EtherNet/IP™ saskarnes, lauka sadalitaji" (tikai EtherNet/IP™)
vai

Rokasgramata "EtherCAT® saskarnes, lauka sadalitaji" (tikai EtherCAT®)

vai

Rokasgramata "InterBus saskarnes, lauka sadalitaji" (tikai INTERBUS)

vai

Rokasgramata "DeviceNet/CANopen saskarnes, lauka sadalitaji" (tikai
DeviceNet/CANopen)

MOVIFIT®-MC pielietojumos papildus ir jaievéro talak noraditie izdevumi.

Ekspluatacijas instrukcija "MOVIFIT®-MC"
un

Rokasgramata "MOVIFIT®-MC/-FC — funkcionala drosiba" (tikai MOVIFIT®-MC
ar STO vai MOVIFIT®-MC ar PROFlIsafe opciju S11)

Rokasgramata "MOVIFIT®-MC/-FC — funkcionala dro$iba ar dro$ibas opciju
S12" (tikai MOVIFIT®-MC ar dro$ibas opciju S12)

Pielaujamos pieslégumu variantus skatiet nodala "Pieslégumu varianti" (— B 21).

Rokasgramata — MOVIMOT® MM..D — funkcionala drosiba
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lebuveéta drosibas tehnika

DroSs stavoklis

2 lebiveta drosibas tehnika

Talak aprakstita MOVIMOT® MM..D dro$ibas tehnika ir izstradata un parbaudita sa-
skana ar $ddam droSibas prasibam:

Izpildes limenis d saskana ar EN ISO 13849-1:2008
SIL 2 atbilstosi EN 61800-5-2:2007

Saja nolika tika veikta sertificeSana uznémuma TUV Nord. TUV sertifikata un saistita
parskata kopijas varat pieprasit no SEW-EURODRIVE.

21 Dross stavoklis

Lai izmantotu MOVIMOT® MM..D ar dro$ibu saistitos lietojumos, ka dross stavoklis ir
noteikts drosi izslégts griezes moments (skatiet droSibas funkciju STO).

Tas veido droSibas koncepcijas pamatu.

2.2 Drosibas koncepcija

Frekvencu parveidotaju MOVIMOT® MM..D raksturo iespéja izmantot aré&ju
droSibas kontrolleri/droSibas releju. Aktivéjot pieslégto vadibas ierici (pieméram,
avarijas izslégSanas pogu ar aiztures funkciju), tas atslédz no stravas visus aktivos
elementus (atslégSana no 24 V baroSanas sprieguma), kuri ir nepiecieSami impul-
su sériju radiSanai jaudas izejas stadija (IGBT). Tadéjadi tiek nodroSinats, ka frek-
venc€u parveidotajs nepiegada motoram griezes momenta radiSanai nepiecieSamo
energiju.

Atslédzot 24 V baroSanas spriegumu, tiek nodroSinats, ka tiek drosi atslégts viss
baroSanas spriegums, kas ir nepiecieSams piedzinas vadibai.

Piedzinas galvaniskas atvienoSanas vieta, kur atslégSana no stravas tikla notiek ar
kontaktoru vai slédzi, iepriekS aprakstita atslegSana no 24 V baroSanas sprieguma
drosi aizkavé frekvenéu parveidotaja spéka pusvaditaju vadibu. Tadgjadi tiek iz-
slégta attieciga motora rotéjosa lauka radiSana, kaut arT spriegums tikla joprojam
pastav.

8 Rokasgramata — MOVIMOT® MM..D — funkcionala drosiba
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lebuivéeta drosSibas tehnika
DroSibas funkcijas

Drosibas funkcijas

Ir iesp&jams izmantot $adas piedzinas droSibas funkcijas:

STO (droSi izslégts griezes moments saskand ar EN 61800-5-2), atvienojot
droSibas 24 V baroSanas spriegumu.

Ja STO funkcija ir aktivéta, frekvencu parveidotajs nepiegada motoram griezes
momenta radi$anai nepiecieS$amo energiju. ST droSibas funkcija atbilst nevadamai
apturéSanai saskana ar EN 60204-1, apturéSanas kategorija 0.

Lai atvienotu droSibas 24 V baroSanas spriegumu, izmantojiet piemérotu aréjo
drosibas kontrolleri/droSibas releju.

SS1(c) (droSa apturéSana 1, funkcijas variants ¢ saskana ar EN 61800-5-2), iz-
mantojot piemérotu aréjo vadibas ierici (pieméram, drosibas releju ar aizkavétu iz-
slégSanu).

Ir jaievéro talak noradita norise.
— Paléniniet piedzinu, izmantojot piemérotu bremzé8anas rampas mérka vértibu.

— Atvienojiet droSibas 24 V baroSanas spriegumu (= tiek aktivéta STO funkcija)
péc noteikta droSibas aizkaves laika.

ST drogibas funkcija atbilst vadamai apturéSanai saskana ar EN 60204-1, ap-
turéSanas kategorija 1.

Rokasgramata — MOVIMOT® MM..D — funkcionala drosiba
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lebuveéta drosibas tehnika
lerobeZojumi

24

lerobezojumi

MOVIMOT?® integrétajai bremZu vadibai un bremZu motoros integrétajam standarta
bremzém nav droSibas aprikojuma, un tas nav augstak minéto drosibas funkciju
dala. Bremzu vadibas un/vai motora bremZu atteices gadijuma atkariba no lietoju-
ma (atkariba no sistémas berzes un masas inerces) var ievérojami palielinaties
piedzinas inerce. Regenerativas slodzes apstaklos (pieméram, pacel$anas
iekartas, transportéSanas cel$ ar kritumu) piedzinas atrums var pat palielinaties.
Nemiet to vera, veicot iekartas/maSinas risku analizi, un nepiecieSamibas
gadijuma veiciet atbilstoSus droSibas tehnikas pasadkumus (pieméram, ievieSot
droSibas bremzu sistému).

— Jatiek izmantotas ar lietojumu saistitas droSibas funkcijas, kam nepiecieSama
bistamas kustibas aktiva paléninasana (bremzésana), MOVIMOT® nedrikst lie-
tot vienu pasu bez papildu bremzu sistémas!

Ja tiek izmantota iepriek$ aprakstita SS1(c) funkcija, piedzinas bremzéSanas ram-
pa netiek parraudzita saistiba ar droSibu. Klidas gadijuma paléninajuma laika pie-
dzina var netikt nobremzéta vai sliktakaja gadijuma pat var tikt paatrinata. Tada
gadijuma droSibas atvienoSana, izmantojot STO funkciju (skatiet ieprieks), tiek
veikta tikai péc tam, kad pagajis iestatitais aizkaves laiks. Nemiet véra tadejadi
radito bistamibu, veicot iekartas/masinas risku analizi, un nepiecieSamibas
gadijuma veiciet atbilstoSus drosibas tehnikas pasakumus.

lekartu/masinu razotdjam ir javeic attiecigo iekartu/masinu specifisko risku
analize. Turklat vinam janem véra piedzinas sisttmu ar MOVIMOT® izmanto$ana.

DroSibas koncepcija ir piemérota tikai tam, lai veiktu mehaniskos darbus ar
pieslégtas iekartas/masinas komponentiem.

Izmantojot aizsardzibai termorezistoru, ja termorezistors tiek aktivéts, aizsardziba
pret patvaligu startésanu netiek garantéta. Sis apstaklis ir janem véra, veicot risku
analizi, un nepiecieSamibas gadijuma janodrosina ar pienacigiem pasakumiem.
Pie 24 V baroSanas sprieguma atslégSanas frekvencu parveidotaja starpkontdra
joprojam ir tikla spriegums.

Lai veiktu darbus pie piedzinas sistémas elektriskas dalas, baroSanas sprie-
gums jaatsledz, izmantojot aréjas apkopes sledzi.

10 ' Rokasgramata — MOVIMOT® MM..D — funkcionala drosiba
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Shematisks attélojums "MOVIMOT® drosibas koncepcija

lebliveta drosibas tehnika 2

lerobezojumi
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RS485

Binaras ieejas "R", "L", "f1/f2"

Argjais dro$ibas relejs

Funkcionalas droSibas 24 V sprieguma padeve
Motora faze
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Drosibas tehnikas nosacijumi
Pielaujamas ieri€u kombinacijas

3 Drosibas tehnikas nosacijumi

MOVIMOT® MM..D dro$ibas funkcijas drikst izmantot iekartas/masinas dro3ai eks-
pluatacijai tikai tad, ja tas ir pareizi integrétas ar lietojumu saistitaja augstaka [imena
droS$ibas funkcija vai droSibas sistéma. Lai to nodrosinatu, iekartu/masinu razotajam ir
javeic specifiska iekartu/masinu risku analize (pieméram, saskana ar 1ISO 14121, ie-
priek§ EN 1050). Pirms ekspluatacijas sakSanas iekartu/masinu razotajam ir javalidé
pieprasitas droSibas prasibas un funkcijas. Par iekartu/masinu atbilstibu spéka esosa-
jiem dro§ibas noteikumiem atbild iekartu/masinu razotajs un lietotajs.

Instalgjot un ekspluatéjot MOVIMOT® MM..D funkcionalas drosibas pielietojumos ob-
ligati jaievero sekojosi nosacijumi.

Nosacijumi ir iedaliti sekojoSas nodalas:

» Pielaujamas iericu kombinacijas

+ UzstadiSanas prasibas

+ Arg&ja droSibas kontrollera prasibas

» Ekspluatacijas sdkSanas prasibas

+ Ekspluatacijas prasibas

3.1 Pielaujamas ieri¢u kombinacijas
[22) Drosibas pielietojumiem drikst izmantot tikai tadas MOVIMOT® piedzinas, kuru datu
Q plaksnites ir apzimétas ar funkcionalas drosibas FS logotipu.

Ar dro8ibu saistitiem pielietojumiem pielaujamas talak noraditas ieri€u kombinacijas ar
MOVIMOT® MM..D.

+  MOVIMOTP® ar binaro vadibu (vadiba ar spailém)
«  MOVIMOT® un opcija MBG11A
+  MOVIMOT® un opcija MWA21A

+  MOVIMOT® un MOVIFIT®-MC ar FS logotipu un aréji pieslédzamu 24 V baro$anu
(STO)

+  MOVIMOT® un MOVIFIT®-MC ar FS logotipu un PROFIsafe opciju S11
«  MOVIMOT® un MOVIFIT®-MC ar FS logotipu un dro$ibas opciju S12

«  MOVIMOT® ar FS logotipu un lauka sadalitaju saskana ar talak noraditajam no-
dalam.

12  Rokasgramata — MOVIMOT® MM..D — funkcionala drosiba
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3.141

MFZ.6.

Drosibas tehnikas nosacijumi 3
Pielaujamas ieri€¢u kombinacijas

MOVIMOT® un lauka sadalitajs M.Z.6.(Pieslégums ar speciali izgatavotu kabeli).

Ir pielaujamas sekojoSas kombinacijas:

MQ..
MF..

Lauka kopnes saskarne

MFI21A, 22A, 32A atlauts tikai ar Z16F
MFI23F, 33F

MQI21A, 22A, 32A

MFP21D, 22D, 221, 32D  atlauts tikai ar Z26F, Z26J
MFP22H, 32H

MFES2A, 52H, 52L

MFEG2A

MFE72A

MQP21D, 22D, 32D

MFD21A, 22A, 32A atlauts tikai ar Z36F
MFO21A, 22A, 32A
MQD21A, 22A, 32A

Z..6.

Piesleguma modulis
Z16F, Z26F, Z26J, Z36F

AF.

Piesléguma tehnika

AFO atlauts tikai ar Z16F, Z26F, Z26J
AF1 atlauts tikai ar Z36F
AF2, AF3 atlauts tikai ar Z26F, Z26J

Rokasgramata — MOVIMOT® MM..D — funkcionala drosiba | 3



Drosibas tehnikas nosacijumi
Pielaujamas ieri€u kombinacijas

3.1.2 MFZ.7.

MOVIMOT® frekvencu parveidotajs, integréts lauka sadalitaja M.Z.7.(Mainstravas mo-
tora pieslegums ar speciali izgatavotu kabeli).Ir pielaujamas sekojoSas kombinacijas:

MQ.. |Lauka kopnes saskarne

MF.. |MFI21A, 22A, 32A atlauts tikai ar Z17F
MFI23F, 33F

MQI21A, 22A, 32A

MFP21D, 22D, 221, 32D  atlauts tikai ar Z27F
MFP22H, 32H

MFES2A, 52H, 52L

MFEG2A

MFE72A

MQP21D, 22D, 32D

MFD21A, 22A, 32A atlauts tikai ar Z37F
MFO21A, 22A, 32A

MQD21A, 22A, 32A

MM.. |MOVIMOT®parveidotajs:
MM03D-MM15D

Z..7. |Piesleguma modulis
ZATF, Z27F, Z37F

1 4 Rokasgramata — MOVIMOT® MM..D — funkcionala drosiba
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3.1.3

314

3.1.5

)
Q01

MFZ.8.

Drosibas tehnikas nosacijumi 3
Pielaujamas ieri€¢u kombinacijas

MOVIMOT® frekvencu parveidotajs, integréts lauka sadalitaja M.Z.8.(Mainstravas mo-
tora pieslegums ar speciali izgatavotu kabeli).Ir pielaujamas sekojoSas kombinacijas:

MQ.. |Lauka kopnes saskarne

MF.. |MFI21A, 22A, 32A atlauts tikai ar Z18F, Z18J, Z18N
MFI23F, 33F

MQI21A, 22A, 32A

MFP21D, 22D, 22L, 32D  atlauts tikai ar Z28F, Z28N, Z28J
MFP22H, 32H

MFES2A, 52H, 52L

MFEG62A

MFE72A

MQP21D, 22D, 32D

MFD21A, 22A, 32A atlauts tikai ar Z38F, Z38N, Z38G, Z38J
MFO21A, 22A, 32A

MQD21A, 22A, 32A

MM.. |MOVIMOT®parveidotajs:
MM03D-MM40D

Z..8. |Piesleguma modulis
Z18F, Z28F, Z38F, Z18N, 228N, Z38N, Z38G, Z18J, Z28J, Z38J

AF. |Piesleguma tehnika

AFO atlauts tikai ar Z18F, Z18N, Z18J, Z28F,
Z28N, Z28J

AF1, AGA, AGB atlauts tikai ar Z38F, Z38N, Z38G, Z38J

AF2, AF3 atlauts tikai ar Z28F, Z28N, Z28J

Citas kombinacijas

Citas brosiras dotas kombinacijas un opciju moduli nav pielaujami.

FS logotipa apraksts

MOVIMOT® piedzinas datu plaksnite un/vai visas MOVIFIT® iekartas datu plaksnite
var bt apziméta ar FS logotipu.

+  MOVIMOT® MM..D

MOVIMOT® ar FS01 logotipu ievérojiet rokasgramatu "MOVIMOT® MM..D — fun-
kcionala drosiba".

«  MOVIFIT® ar STO (ar PROFIsafe opciju S11 vai bez tas)

lericém MOVIFIT® ar FS01 logotipu ievérojiet rokasgramatu "MOVIFIT®-MC/-
FC — funkcionala drosiba".

Rokasgramata — MOVIMOT® MM..D — funkcionala drosiba 1 5



Drosibas tehnikas nosacijumi

UzstadiSanas prasibas

3.2 UzstadiSanas prasibas

Lauka sadalitdja M.Z.6. un MOVIMOT® piedzinas savieno$anai varat izmantot
SEW-EURODRIVE hibridkabeli.

Lauka sadalitaja M.Z.7 vai M.Z.8., vai MOVIFIT®-MC un motora savieno$anai
SEW-EURODRIVE iesaka izmantot TpasSi tam paredzétu, rupnieciski izgatavotu
SEW-EURODRIVE hibridkabeli.

MOVIMOT® parveidotaja un motora savieno$anai (montdZai tuvu motoram)
SEW-EURODRIVE iesaka izmantot 1pasi tam paredzétu, rGpnieciski izgatavotu
SEW-EURODRIVE hibridkabeli.

SEW-EURODRIVE hibridkabeli nedrikst saisinat.lzmantojiet minéto hibridkabelu
originalos vadu garumus un rlpnica speciali izgatavotos spraudsavienojumus. Se-
kojiet, lai pieslegums bitu pareizs.

Izvietojiet elektroapgades Iinijas un droSibas vadibas linijas ar atseviSkiem ka-
beliem (iznémums: SEW-EURODRIVE hibridkabelis).

Savienojiet visas viena sprieguma nominala dzislas (pieméram, L1-L3) tieSi ar
spailém, izmantojot kabelu skavas.

Vada starp drosibas kontrolleri un MOVIMOT® maksimalais garums drikst bat
100 m.

Vadojumam jaatbilst EN 60204-1 prasibam.

Izvietojiet droSibas vadibas [nijas saskana ar EMS prasibam.

— Arpus elektrisko instalaciju telpam jaieriko pastavigas (fiksétas) Inijas ar ek-
ranétiem kabeliem un tam jabut aizsargatam pret argjiem bojajumiem vai javeic
[Tdzvértigi pasakumi.

— Instalaciju telpa drikst izmantot atseviSkas dzislas.

Neizmantojiet funkcionalas droSibas 24 V baroSanas spriegumu atsauksmém.

NodroSiniet, ka droSibas vadibas Inijas nav parazitiska sprieguma.

Izvietojot droSibas kontdrus, obligati ievérojiet noraditas drodibas komponentu
vértibas.

Rotacijas virziena signalu pieslégumam un uzdotas vértibas parslégSanai (spailes
"R", "L", "f1/f2") ir pielaujams tikai funkcionalas droSibas 24 V baroSanas sprie-
gums.

Instalacijas veikSanai saskand ar EMS prasibam jaievéro talak noraditajas
brosiras dotie noradijumi.

— Ekspluatacijas instrukcija "MOVIMOT® MM..D ..."

— Rokasgramata "PROFIBUS saskarnes, lauka sadalitaji" (péc izvéles)

— Rokasgramata "PROFINET-IO saskarnes, lauka sadalitdji" (péc izvéles)

— Rokasgramata "EtherNet/IP™ saskarnes, lauka sadalitaji" (péc izvéles)

— Rokasgramata "EtherCAT® saskarnes, lauka sadalitaji" (péc izvéles)

— Rokasgramata "InterBus saskarnes, lauka sadalitaji" (péc izvéles)

— Rokasgramata "DeviceNet/CANopen saskarnes, lauka sadalitaji" (péc izvéles)

Funkcionalas drosibas 24 V baroSanas vada ekranéjums jauzstada abas korpusa
pUSES.
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Drosibas tehnikas nosacijumi
UzstadiSanas prasibas

Visiem MOVIMOT® parveidotaja, lauka sadalitaja un visu lauka kopnes komponen-
tu 24 V baroSanas spriegumiem ir atlauts izmantot tikai sprieguma avotus ar drosu
atvienoSanu (SELV/PELV) atbilstoSi EN 60204-1 un EN 61131-2.

Bez tam atseviSkas klimes gadijuma spriegums starp izejam vai starp jebkuru iz-
eju un iezemétajam dalam nedrikst parsniegt 60 V [idzspriegumu.
Ar drosibu saistitiem pielietojumiem ar MOVIMOT® lauka sadalitajiem ar uzrakstu

"Caution, remove jumper for safety operation" janonem tiltslegums starp 24V/X40
un 24V/X29, skatiet attélu talak.

1421314571
Nav pielaujamas citas lauka sadalitaja vadojuma izmainas.
Instalacijas planosana jaievéro MOVIMOT® MM..D tehniskie dati.
Uzstadot opcijas MBG11A vai MWA21A, ir jaievéro talak noraditie punkti.

— Pie RS485 saskarnes nedrikst pieslégt nevienu citu lauka iekartu (pieméram,
SPS).

— Izmantojiet funkcionalas droSibas 24 V baroSanas spriegumu.

— NodroSiniet pievienoto vadu aizsargatu savienojumu.

Rokasgramata — MOVIMOT® MM..D — funkcionala drosiba
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Drosibas tehnikas nosacijumi
Aréja drosibas kontrollera prasibas

3.3 Aréja drosibas kontrollera prasibas

DroS&ibas kontrollera vieta varat izmantot arT droSibas releju.Talak noraditas prasibas

ir speka analogiski.

* Ar drosibu saistitiem pielietojumiem I[idz izpildes Iimenim d saskana ar
EN ISO 13849-1 droSibas kontrollerim un visam citam ar dro$ibu saistitajam ap-
akSsisttmam jabat atlautdm minimali [dz izpildes [Tmenim d saskana ar
EN ISO 13849-1 vai SIL 2 saskana ar EN 61508. Lai noteiktu visa pielietojuma iz-
pildes ITmeni, varat izmantot EN ISO 13849-1 aprakstito metodi vairaku ar dro$ibu
saistito apak3sisttmu kombinacijai (neaprékinot PFH vértibu). Tomér
SEW-EURODRIVE iesaka noteikt visa pielietojuma PFH vértiou. MOVIMOT®
MM..D PFH vértiba ir 0 1/h (nenemot véra bojajumus).

» Ar dro$ibu saistitiem pielietojumiem Iidz SIL 2 saskana ar EN 62061 droSibas kon-
trollerim un visam citam ar droS8ibu saistitajam apakSsisttmam jabadt atlautam mi-
nimali Iidz SIL 2 saskana ar EN 61508 vai izpildes Iimenim d saskana ar
EN ISO 13849-1. Turklat ir janosaka bistamas klomes varbatiba (= PFH
vértiba).Lai noteiktu visa pielietojuma PFH vértibu, piemé&rojama MOVIMOT® PFH
vértiba = 0 1/h (nenemot véra bojajumus).

Pielietojums Drosibas kontrollera prasibas
Izpildes ITmenis d saskana ar Izpildes lTmenis d saskana ar EN ISO 13849-1
EN1SO 13849-1 SIL 2 saskana ar EN 61508
SIL 2 saskana ar EN 62061 Izpildes limenis d saskana ar EN ISO 13849-1

SIL 2 saskana ar EN 61508

» Drosibas kontrollera vadojumam jaatbilst nepiecieSamajai droSibas klasei (skatiet
razotaja dokumentaciju).Drosibas kontlriem ar MOVIMOT® MM..D ir jaatvieno
2 poli.

* Projektejot sleguma shému, obligati ievérojiet noraditas droSibas kontrollera
vértibas.

» DroSibas releju vai droSibas kontrollera releju izeju komutacijas spé€jai jaatbilst vis-
maz maksimali pielaujamajai, ierobezotajai 24 V baroSanas sprieguma izejas
stravai.

levérojiet razotaja noradijjumus par pielaujamo kontaktslodzi un
drosSinatajiem, kas, iespéjams, nepiecieSami drosibas kontaktiem. Ja Saja sa-
kara nav nekadu razotaja noradijumu, aizsargajiet kontaktus ar
drosSinatajiem, kuru nominala vértiba 0,6 reizes parsniedz razotaja noteikto
maksimalo kontaktslodzi.

* Lai garantétu aizsardzibu pret nejauSu atkartotu iedarbindSanu saskana ar
EN 1037, droSibas kontrolleriem jabat projektétiem un pieslégtiem ta, lai, atiestatot
vadibas ierici, nenotiktu atkartota iedarbinaSana. Atkartota iedarbinaSana drikst
notikt tikai péc manualas avarijaizsardzibas kédes atiestatiSanas.

- MOVIMOT® parveidotaja 24 V stravas piegades ieeja ir aprikota ar sérijveida pola-
ritates aizsardzibas diodi, k& arT ar bufera kondensatoru, kura C = 120 pF. Izvieto-
jot sléguma izejas, ta janem véra ka slodze.

18 | Rokasgramata — MOVIMOT® MM..D — funkcionala drosiba
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Sleguma piemeérs
"Drosibas relejs"

Drosibas tehnikas nosacijumi 3
Argja drosibas kontrollera prasibas

Attéla talak ir paradits principialais aréja drosibas releja pieslégums pie MOVIMOT®-
MM..D piedzinas (atbilstoSi minétajam prasibam). Veicot pieslégumu jaievéro attiecigo
raZzotaju tehniskajas pasés dotie noradijumi.

7 16l
\'\l\

F\F

1
3] (1]

] —

21 ]

(1]
(2]
3]
4]
(3]
(6]

] — [

[5]
18014400103440907

Drosibas relejs ar apstiprinajumu

24 V lidzstravas sprieguma avots

DroSinataji saskana ar droSibas releja raZzotaja noradijumiem
Ar droS8ibu saistitais 24 V lidzstravas barosanas spriegums
Manualas atiestatiSanas taustins

Apstiprinats avarijas apturéSanas aktiveSanas elements
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Drosibas tehnikas nosacijumi
Ekspluatacijas sakSanas prasibas

34 Ekspluatacijas sakSanas prasibas

lekartas/masinas ekspluatacijas sakSana ir jadokumenté. Turklat ir japarbauda un
jaapstiprina iekartas/masinas droSibas funkcijas. Apstiprinot (verificjot) droSibas
funkcijas, ir janem véra MOVIMOT® drosibu funkciju ierobezojumi saskana ar no-
dalu "lerobezojumi” (— B 10). NepiecieSamibas gadijuma deaktivéjiet ar droSibu
nesaistitas dalas un komponentus, kas ietekmé verifikacijas parbaudes rezultatus
(pieméram, motora bremzi).

Ja MOVIMOT® MM..D tiek izmantots ar dro§ibu saistitos pielietojumos, sakot eks-
pluataciju javeic atvienotajierices un vadojuma parbaude un japrotokolé Sis
parbaudes rezultati.

Sakot ekspluataciju/veicot funkciju parbaudi, veicot mérisanu, japarbauda, vai
sprieguma padeve ir pareizi izvietota (pieméram, Safety Power X40, kopnes mo-
dula X29 barosana).

Visi potenciali japarbauda péc kartas, tas nozimé $Kkirti viens no otra.

3.5 Ekspluatacijas prasibas

Ekspluatacija ir pielaujama tikai tehniskajas pasés noraditajas robezas. Tas attie-
cas ka uz aréjo drosibas releju, ta arrt uz MOVIMOT® MM..D un pielaujamajam op-
cijam.

Regularos intervalos parbaudiet, vai droSibas funkcijas darbojas nevainojami.
Parbaudes intervalus nosakiet saskana ar risku analizi.

2() ' Rokasgramata — MOVIMOT® MM..D — funkcionala dro&iba
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Pieslegumu varianti
Grupu atvieno3anas 24 V sprieguma padeve

4 Pieslegumu varianti

4.1 Grupu atvienosSanas 24 V sprieguma padeve

411 Pamata pieeja

Grupas piedzinu gadijuma 24 V baro$anu no vairdkdam MOVIMOT® piedzinam var
nodrosSinat, izmantojot vienu droSibas releju. Maksimali iespéjamo ieri¢u skaitu ("n"
gabali) nosaka droSibas releja maksimali pielaujama kontaktu slodze un
MOVIMOT® parveidotaja maksimali pielaujamais lidzstravas baro$anas sprieguma
kritums.

Stingri jaievéro droSibas releja razotaja prasibas (pieméram, izejas kontaktu aiz-
sardziba pret salipSanu). Bez tam ir jaievéro pamatprasibas attieciba uz kabelu in-
stalaciju, kas noteiktas MOVIMOT® MM..D sertificé$anas parskata nosacijumos.

EMS dé| maksimalais vada garums ir ierobezots lidz 100 m. Jaievero art (at-
tiecigaja lietojuma) izmantota droSibas releja razotaja papildu noradijumi.

Aprékinasana uz MOVIMOT® MM..D tehnisko datu bazes katram grupas atvie-
noSanas pielietojuma gadijumam javeic atseviski.

MOVIMOTP® piedzinu maksimala skaita noteik§ana grupu atvienosanas gadijuma:

Grupu atvieno$anas gadijuma pieslédzamo MOVIMOT® MM..D skaitu "n" gabali iero-
beZo talak noraditie faktori.

Drosibas releja komutacijas spéja

Pirms dro8ibas kontaktiem ir japieslédz droSinatajs saskana ar droSibas releja
razotaja datiem, lai novérstu kontaktu sametinaSanos.

Obligati ieverojiet droSibas releja razotaja ekspluatacijas instrukcijas sniegtos ko-
mutacijas spéjas datus saskana ar EN 60947-4-1 un EN 60947-5-1, un noradiju-
mus par kontaktu drosinatajiem. Projekta planotajs ir atbildigs par to ievéroSanu.

Maksimali pielaujamais sprieguma kritums 24 V baro$anas Iinija

Projektéjot grupu atvienoSanu ir jaievéro maksimalais vadu garums un pielaujamie
sprieguma kritumi.

Rokasgramata — MOVIMOT® MM..D — funkcionala drosiba
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Pieslegumu varianti
MOVIMOT® ar binaro vadibu (vadiba ar spailem)

4.2
4.21

MOVIMOTP® ar binaro vadibu (vadiba ar spailém)
Visparéjs pieslegums
MOVIMOT® ar binaro vadibu (vadiba ar spailém):

Pie motora uzstadits parveidotajs Montaza tuvu motoram

(1] 3x400V 1] 3x400V
+ PE — + PE —
||| £V emmmmme s \ ] +28v oo \
[2] #’*ﬁ ) f.‘ [2] #Pﬁ - -
GND ‘(--- - --- Y '
1 safety l l Safety
- Power ~

(5]

9007200744914443
(1]
(2]
3]

Tikla pieslegums
24 V baroSana no droSibas releja
DroSibas kontakts "24V"

[4] Drosibas kontakts "."
[5] Hibridkabelis
4.2.2 Rotacijas virziena signalu pielaujamais spailu izvietojums (tiltslégumi spailu karba)
Variants 1: "GrieSanas virziens pa Variants 2: "GrieSanas virziens pa
labi” kreisi"
%— L X6:456 %,1— L X6:456
] ——T 124V X6:123 [2] y {24V X6:1.23 [21
L L
Bl Ry xe.11.12 Bl Ry xe-11.12
L¢) X6:9,10 L X6:9,10
MOVIMOT® MOVIMOT®
1490816907 1490175371

NodrosSiniet pareizu "24V" un " " pieslégumu un veiciet parbaudes testu!

[11 Funkcionalas droSibas 24 V baroSana no droSibas releja
[2] DroSibas kontakti
[3] Tiltslegums piesleguma karba (bez slédza)

Rokasgramata — MOVIMOT® MM..D — funkcionala drosiba
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Pieslegumu varianti 4
MOVIMOT® ar binaro vadibu (vadiba ar spailem)

4.2.3 Hibridkabela (motora kabela) pieslegums ar montazu tuvu motoram

Attéla talak paradits hibridkabela dzislu izkartojums un MOVIMOT® piesléguma
karbas un DR.. motora atbilsto$as spailes.

9 X6 X5 +O Bri2 2
- [ ) — - T
<’Dé o
X255
?
El
O
X1T
E
B
MOVIMOT® @
O 9 O
4189022219
MOVIMOT® Hibridkabelis DR.. motors
Spaile Dzislas krasa/apziméjums Spaile
X2 |U1 melns/U1 U1
V1 melns/V1 V1
W1 melns/W1 W1
X1 13 sarkans/13 4a
14 balts/14 3a
15 zils/15 5a
X6 |24V melns/1 1b
R vai L melns/2 2b
PE pieslegums zal8/dzeltens PE pieslégums
+ ekranéjuma gals (iek$€jais ekranéjums)

1) Atkariba no vajadziga grieSanas virziena pieslédziet TH kabeli pie spailes "R" (=> grie§anas virziens pa labi) vai "L" (=> grieSanas
virziens pa kreisi).
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Pieslegumu varianti
MOVIMOT® ar binaro vadibu (vadiba ar spailem)

424 Grupu atvienosana

Noradijumus par MOVIMOT® skaita "n" noteik§anu grupu atvieno$anai skatiet nodala
"Grupu atvienoSanas 24 V sprieguma padeve" (— B 21).

(2]

\
T

TR
R
1 1
1 1
1 _ 1
H
= A >
A

— — ° |5 S

3x400V — - - -

+ PE — N

Safety Power
=
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|

L
K
Lo
=TT
—

(OXS) O o
O o O o
1 n
1490177291

[1] Tikla pieslégums
[2] Funkcionalas droSibas 24 V baroSana no drosSibas releja
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4.2.5

Pieslegumu varianti 4
MOVIMOT® ar binaro vadibu (vadiba ar spailem)

Rotacijas virziena signalu vadiba ar areju sledzi

777777777777777 - 1 X6.456
,,,,,,,,,,,,,,, 24V X6:1.2.3
1

’f\\ 77777777 IT\\

¥ &

— . Ry X6 11,12

T — LO xe:é%é}

‘Lo \/

1 L MOVIMOT®

1490179211
[11 Sledzis
+ Argja slédza vadi ir jaizvieto atbilsto3i vispargjiem noradijumiem ta, lai nevarétu
rasties parazitisks spriegums vai indukcijas spriegums.

» Grupu piedzinam nav pielaujama grieSanas virziena vadiba ar aréju slédzi.Slédza
konstrukcijai jaatbilst EN 50178 prasibam "Dro3a atvieno$ana".

« Vada garums starp MOVIMOT® piedzinu un ar&jo slédzi ir janem véra, aprékinot
kopéjo vadu garumu.
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Pieslegumu varianti
MOVIMOT® ar binaro vadibu (vadiba ar spailem)

4.2.6 Binara vadiba ar droSam izejam
MOVIMOT® ar binaro vadibu (vadiba ar spailém):

3x400V — ——
1
m > =

2] #24V T oooooooooo-- -

9007200744922123

Spailu izvietojums (grieSanas virziens pa labi, grieSanas virziens pa kreisi, uz-
dotas vertibas parslegsana):

1 ] n—-—--- -\
- +— 1L X6:456][4]
i - L {24V xe:12§3 [3]
[5] o o
— — ——{ Ry X6: 11,12
= s ——1 ¢ X6:9,10
= i —— f1/f2 X6:7,8
] — L1 MOVIMOT®
1490195851
Nodrosiniet pareizu "24 V" un "L" pieslegumu un veiciet parbaudes testu!
[11 Tikla pieslégums [3] DroSibas kontakts "24V"
[2] Drosa I/O periféra sistéma [4] DroSibas kontakts "1"

[5] Drosa 2 polu sleguma izeja
(relejs vai elektriskais slédzis)

* Vadibas signalus "R", "L", "f1/f2" drikst pieslégt 1 polam. Piesléguma elementu ba-
roSana janodrosSina no funkcionalas dro$ibas 24 V baroSanas.

+ Starp MOVIMOT® un dros$u SPS ir pielaujams maksimalais vadu garums 100 m ti-
kai tada gadijuma, ja visu grieSanas virziena un uzdotas vértibas izvéles signalu
vadiSanai tiek izmantots ekranéts kabelis. Ja signali tiek vaditi pa 2 ekranétiem ka-
beliem, pielaujamais vada garums samazinams uz pusi (= 50 m).
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Pieslegumu varianti 4
MOVIMOT® ar opciju MBG11A

4.3 MOVIMOT® ar opciju MBG11A

431 Vispareéjs pieslegums
MOVIMOTP® piedzina ar opciju MBG11A (uzdotas vértibas regulators):

MBG11A

RS+ =

o

[2]

9007200744938763

[11 Tikla pieslegums

[2] 24V baroSana no droSibas releja
[3] DroSibas kontakts "24V"

[4] DroSibas kontakts "1"
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Pieslegumu varianti
MOVIMOT® ar opciju MBG11A

4.3.2 Grupu atvienosana

Noradijumus par MOVIMOT® skaita "n" noteik§anu grupu atvieno$anai skatiet nodala
"Grupu atvienoSanas 24 V sprieguma padeve" (— B 21).

[2] MBG11A

1
\‘______\J

Safety Power

3x400V — - - - =
>R == S

P e

24V
GND
RS+
RS-
24V
GND
RS+
RS-

18051079307

[1]1 Tikla pieslegums
[2] Funkcionalas droSibas 24 V baro$ana no droSibas releja
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MOVIMOT® grieSanas virziena atblokésana

Pieslegumu varianti
MOVIMOT® ar opciju MBG11A

Nodrosiniet pareizu "24 V" un "L" piesléegumu un veiciet parbaudes testu!

Variants 1
* Abi grieSanas virzieni ir atblokéti.

—F)——1"1 X6

7 124V X6:

RCY X6: 11,12
[3]EL(\ X6:9,10

MOVIMOT®
1490199691

5,6
>3 [2]

=
ENFN

Variants 3

» GrieSanas virziens pa kreisi ir at-
blokéts.

—1 11 X6:456
M P xe123]?
Bl Ry X6: 11,12

— L X6: 9;10

MOVIMOT®

1490175371

Variants 2

» GrieSanas virziens pa labi ir at-
blokeéts.

—F)——T11 X6

=
ENFN
N [on
w|o
N

—+ T 124V _X6:

L{R(Y X6: 11,12
L) X6:9,10

MOVIMOT®
1490816907

[11 DroSa 24 V baro$ana
no droSibas releja

[2] DroSibas kontakti

[3] Tiltslegums piesleguma karba
(bez sledza)

Dro8ibas kontakts "24V" [1] ir markéts sarkana krasa.

DroS8ibas kontakts "L" [2] ir markéts zila krasa.

9007200744946443
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Pieslegumu varianti
MOVIMOT® ar opciju MWA21A

4.4 MOVIMOT® ar opciju MWA21A

441 Visparéjs pieslegums
MOVIMOTP® piedzina ar opciju MWA21A (uzdotas vértibas regulators):

Opcijas MWA21A spailu 1-10 baroSana janodroSina no viena 24 V avota un jaatvieno,
izmantojot aréju droSibas releju.

124V
2 24V
3 L
F---[4 RO
-5 LO
610V
7 +
8 -
9 L
PN o | 0L
1] r RS+ / - 11 RS+
— 12 RS-
3x400V MWA21A
wpp T

#I—H 2]

—

9007200744948363

[11 Tikla piesleégums

[2] 24V baroSana no droSibas releja
[3] Drosibas kontakts "24V"

[4] DroSibas kontakts "1"
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4.4.2

Pieslegumu varianti
MOVIMOT® ar opciju MWA21A

Grupu atvienosana

Noradijumus par MOVIMOT® skaita "n" noteik§anu grupu atvieno$anai skatiet nodala
"Grupu atvienoSanas 24 V sprieguma padeve" (— B 21).

'

*353

V1717177074 70770 0704

ot S> T
= | 1 > /
i ] SRRl HH@Ri2
X X —|jm|<wlo|~fo|oof— |~
T
= F170
| |
5 1 =
; | |
O | |
o | |
> l l
E \"__\\
3 L
3x400V _— o __
e = S
- T
Lo L
>l +lf >lafl+lf
Sfe[2]¢ el
1. . n
18051085835

[11 Tikla pieslegums
[2] Funkcionalas droSibas 24 V baro$ana no drosSibas releja

Rokasgramata — MOVIMOT® MM..D — funkcionala drosiba

4

31



Pieslegumu varianti
MOVIMOT® ar opciju MWA21A

4.4.3

MOVIMOT® grieSanas virziena atblokésana

Nodrosiniet pareizu "24 V" un "L" piesléegumu un veiciet parbaudes testu!

Variants 1

* Abi grieSanas virzieni ir atblokéti.

—F)——1"1 X6

RCY X6: 11,12
[3]EL(\ X6:9,10

Variants 3

5,6
>3 [2]

ENFN

124V X6:

MOVIMOT®
1490199691

» GrieSanas virziens pa kreisi ir at-

blokéts.

—1_1 X6 4i5i6 2]
—+ T 124V X6:1,23

[3] R(Y X6: 11,12
—L <) X6:9,10

MOVIMOT®

1490175371

Variants 2

» GrieSanas virziens pa labi ir at-
blokeéts.

—F)——T11 X6

=
ENFN
N [on
w|o
N

—+ T 124V _X6:

L{R(Y X6: 11,12
L) X6:9,10

MOVIMOT®
1490816907

[11 DroSa 24 V baro$ana
no droSibas releja

[2] DroSibas kontakti

[3] Tiltslegums piesleguma karba
(bez sledza)

Dro8ibas kontakts "24V" [1] ir markéts sarkana krasa.

DroS8ibas kontakts "L" [2] ir markéts zila krasa.
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Pieslegumu varianti

MOVIMOT® ar lauka sadalitaju MF../Z.6. vai MQ../Z.6.

4.5 MOVIMOT® ar lauka sadalitaju MF../Z.6. vai MQ../Z.6.

4.51

Visparéjs pieslegums

MOVIMOT® piedzina ar lauka sadalitaju MF../Z.6. vai MQ../Z.6.:
Piedzinas pieslegumam jaizmanto rapnieciski raZots hibridkabelis.

Pieslegums ar kabe|savienojumu

(1]

(1]

(3]
(4]
(5]
[7]
(8]

(2]

S [4]

(3]

'
Il
GND ‘/_______\/

Safety Power

X40

MOVIMOT®

Komunikacija
[2]1[6] Tikls
MOVIMOT® parveidotaja 24 V baro$ana no dro$ibas releja

Lauka kopne

Lauka kopnes saskarnu 24 V baroSana
MOVIMOT® modelis ar kabelsavienojumu
MOVIMOT® modelis ar spraudsavienojumu AM.6

o®

om [4]

Pieslegums ar spraudsavienojumu

Safety Power

R
|
GND '4_______\/

+24V

X40
5

|
DEER

(6]

MOVIMOT®
1504746379
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Pieslegumu varianti

MOVIMOT® ar lauka sadalttaju MF../Z.6. vai MQ../Z.6.

4.5.2 Lauka sadalitaja pieslegums
Attéla talak paradits lauka sadalitaja MF../Z.6. vai MQ../Z.6. pieslégums.

(1]

|[|_eND ~----oooeooooo-
; } [

- 4

v 24V Lo Y 4l

(2]

(1]
(2]
(3]
(4]

(3]

—— 7 =
+ PE | — )
—— 7 o
>
(0]
©
%)
X1 — X40 — X20/ X29
] B | 22 2l g
NG NG
—e
}EB\\\\ MF../MQ..
|
;,, N
I A RS485
oY=l
| &
0| @
MFZ.6F
X9 [5]
X20

1 1 |
I [IRY (WYY ¥ [IRY (YY) ¥
Ba5a00aR500

/i T/ T/ Y~~~y

S92V |22 202y 2Y2|2Y 2|2y 2 Y Y
9007200744966923

MOVIMOT® parveidotaja 24 V baro$ana no drosibas releja

Tikla piesléegums

UZMANIBU! Ripnica savienotu tiltslegumu nonemsana.
Piesleédziet lauka kopnes saskarnu MF../MQ.. 24 V baroSanu saskana ar talak
noradttajam rokasgramatam.

— Rokasgramata PROFIBUS saskarnes, lauka sadalttaji

— Rokasgramata PROFINET-IO saskarnes, lauka sadalitaji

— Rokasgramata EtherNet/IP™ saskarnes, lauka sadalitaji

— Rokasgramata EtherCAT® saskarnes, lauka sadalit3ji

— Rokasgramata INTERBUS saskarnes, lauka sadalitaji

— Rokasgramata DeviceNet/CANopen saskarnes, lauka sadalit3ji
Hibridkabela piesléegums (savienojums ar MOVIMOT®)
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Pieslegumu varianti

MOVIMOT® ar lauka sadalitaju MF../Z.6. vai MQ../Z.6.

MOVIMOT® grieSanas virziena atblokésana

Nodrosiniet pareizu "24 V" un "L" piesléegumu un veiciet parbaudes testu!

Variants 1
* Abi grieSanas virzieni ir atblokéti.

—F)——1"1 X6

7 124V X6:

RCY X6: 11,12
[3]EL(\ X6:9,10

MOVIMOT®
1490199691

5,6
>3 [2]

=
ENFN

Variants 3

» GrieSanas virziens pa kreisi ir at-
blokéts.

—1 11 X6:456
M P xe123]?
Bl Ry X6: 11,12

— L X6: 9;10

MOVIMOT®

1490175371

Variants 2

» GrieSanas virziens pa labi ir at-
blokeéts.

—F)——T11 X6

=
ENFN
N [on
w|o
N

—+ T 124V _X6:

L{R(Y X6: 11,12
L) X6:9,10

MOVIMOT®
1490816907

[11 DroSa 24 V baro$ana
no droSibas releja

[2] DroSibas kontakti

[3] Tiltslegums piesleguma karba
(bez sledza)

Dro8ibas kontakts "24V" [1] ir markéts sarkana krasa.

DroS8ibas kontakts "L" [2] ir markéts zila krasa.

9007200744946443
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Pieslegumu varianti
MOVIMOT® ar lauka sadalttaju MF../Z.6. vai MQ../Z.6.

454 Grupu atvienosana ar lauka sadalitaju MF../Z.6. vai MQ../Z.6

Noradijumus par MOVIMOT® skaita "n" noteik§anu grupu atvieno$anai skatiet nodala
"Grupu atvienoSanas 24 V sprieguma padeve" (— B 21).

(1] (2] 3]

\
]
T

I DR
I 1 o
= P =
| Io
| o
| 2>
| I ©
1 '
IR
= > |O
= 2|2
o
+

peatér

EOOO
& X

MF../Z.6.
MQ../Z.6

MOVIMOT® MOVIMOT® MOVIMOT®

1506432011
[1] Komunikacija
[2] [6] Tikls
[3] MOVIMOT® parveidotaja 24 V baro$ana no drosibas releja
[4] Lauka kopne
[5] Lauka kopnes saskarnu 24 V baroSana

Hibridkabela vada garums starp lauka sadalitaju un MOVIMOT® ir janem véra, apréki-
not kopé&jo vadu garumu.

Grupu atvienoSanai ar lauka sadalitajiem funkcionalas droSibas 24 V baroSanas
konttra baroSanai pie piesleguma X40 varat izmantot spraudni ar dubultu piesléegumu.
SEW-EURODRIVE iesaka talak noradrto spraudna veidu.

Tipa apziméjums: TFKC 2,5/2-STF-5,08
Preces Nr.: 1962697
Norades avots: Phoenix Contact GmbH & Co. KG, Blomberg
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4.6
4.6.1

Pieslegumu varianti
MOVIMOT® ar lauka sadalttaju MF../MM../Z.7. vai MQ../MM../Z.7 .

MOVIMOT® ar lauka sadalitaju MF../MM../Z.7. vai MQ../MM../Z.7.
Visparéjs pieslegums
MOVIMOTP® piedzina ar lauka sadalitaju MF../MM../Z.7. vai MQ../MM../Z.7 .:
Piedzinas pieslegumam jaizmanto rapnieciski raZots hibridkabelis.
(1] (2] (3]

\ T
Safety Power

‘HT’
A
}
\’

+24V
GND

Re- I8
peater

[5]

[6]

MF../MM../ Z.7.
MQ../MM../ Z.7.

DR..

1506799243
[1] Komunikacija
[2]1[6] Tikls
[3] MOVIMOT® parveidotaja 24 V baro$ana no dro$ibas releja
[4] Lauka kopne
[5] Lauka kopnes saskarnu 24 V baroSana

Rokasgramata — MOVIMOT® MM..D — funkcionala drosiba
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Pieslegumu varianti
MOVIMOT® ar lauka sadalttaju MF../MM../Z.7. vai MQ../MM../Z.7 .

4.6.2 Lauka sadalitaja pieslegums
Attéla talak paradits lauka sadalitaja MF../MM../Z.7. vai MQ../MM../Z.7. pieslégums.

| ||lene smmmmmm oo n 41
11 |! | Fm B B
7 7
+ 24V ; 77777777777777 ;
—— 7 =
3x400V —— o
217, pg = 3 [3]
—— 7 o
2>
[0)
5 1
(9]
X1 ——  X40 — X20/X29
rf IO 3|2 =
S E NI
MF../MQ..
N
M RS485
+
n| N
o o
MOVIMOT®
~—| QN
o> 2 QIR ElE
MFZ.7F

X9 [5]

9007200764007819

[11 MOVIMOT® parveidotaja 24 V baro$ana no drosibas releja
[2] Tikla pieslegums
[3] UZMANIBU! Riipnica savienotu tiltslégumu nonems$ana.
[4] Pieslédziet lauka kopnes saskarnu MF../MQ.. 24 V baroSanu saskana ar talak
noradrtajam rokasgramatam.
— Rokasgramata PROFIBUS saskarnes, lauka sadalttaji
— Rokasgramata PROFINET-IO saskarnes, lauka sadalttaji
— Rokasgramata EtherNet/IP™ saskarnes, lauka sadalttaji
— Rokasgramata EtherCAT® saskarnes, lauka sadalitaji
— Rokasgramata INTERBUS saskarnes, lauka sadalitaji
— Rokasgramata DeviceNet/CANopen saskarnes, lauka sadalitaji
[6] Hibridkabela piesléegums (savienojums ar motoru)
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Pieslegumu varianti 4
MOVIMOT® ar lauka sadalttaju MF../MM../Z.7. vai MQ../MM../Z.7 .

4.6.3 MOVIMOT® parveidotaja grieSanas virziena atblokésana

Nodrosiniet pareizu "24 V" un "L" piesléegumu un veiciet parbaudes testu!

Abi Aktivéts tikai grieSanas Aktivéts tikai grieSanas virziens
grieSanas virzieni virziens pa labi
ir atbloketi pa kreisi
J|E| 2| 3 E| 2| L
l
(1] [ H (1]
TH TH TH

[1] Tiltslegums piesléeguma karba (bez sledza)

4 BRIDINAJUMS

Automatiskas darbibas uzsakSanas radits apdraudéjums. Ja tiek izmantoti tempe-
ratlras sensori un automatiska izslégSana parak augstas temperatiras gadijuma,
jaievéro, ka péc atdziSanas motors tiek automatiski iedarbinats.

Nave vai smagi miesas bojajumi.

+ Ja tas rada apdraud&jumu, javeic papildu pasakumu, lai ierobezZotu piekluvi
bistamajam vietam.

Rokasgramata — MOVIMOT® MM..D — funkcionala drosiba | 39



Pieslegumu varianti
MOVIMOT® ar lauka sadalttaju MF../MM../Z.7. vai MQ../MM../Z.7 .

4.6.4 Grupu atvienosana ar lauka sadalitaju MF../MM../Z.7. vai MQ../MM../Z.7.

Noradijumus par MOVIMOT® skaita "n" noteik§anu grupu atvieno$anai skatiet nodala
"Grupu atvienoSanas 24 V sprieguma padeve" (— B 21).

] (2] (3]

3

”T
1
|
v T

Safety Power

L\
|
v T

+24V
GND

Re- 183

peater,

V (5]

[6]
MF.. / MM.. / Z.7. MF.. / MM.. / Z.7. MF.. / MM.. / Z.7.
MQ../ MM../ Z.7. MQ../ MM../ Z.7. MQ../ MM../ Z.7.
DR DR.. DR
1.......... 2 ... ... n
1550772747

[1] Komunikacija

[2]1[6] Tikls

[3] MOVIMOT® parveidotaja 24 V baro$ana no dro$ibas releja
[4] Lauka kopne

[5] Lauka kopnes saskarnu 24 V baroSana

Hibridkabela vada garums starp lauka sadalitaju un MOVIMOT® ir janem véra, apréki-
not kopéjo vadu garumu.

Grupu atvienoSanai ar lauka sadalitajiem funkcionalas droSibas 24 V baroSanas
kontlra baroSanai pie piesléguma X40 varat izmantot spraudni ar dubultu pieslégumu.
SEW-EURODRIVE iesaka talak noradtto spraudna veidu.

Tipa apziméjums: TFKC 2,5/2-STF-5,08
Preces Nr.: 1962697
Norades avots: Phoenix Contact GmbH & Co. KG, Blomberg
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4.7
4.71

Pieslegumu varianti
MOVIMOT® ar lauka sadalttaju MF../MM../Z.8. vai MQ../MM../Z.8.

MOVIMOTP® ar lauka sadalitaju MF../MM../Z.8. vai MQ../MM../Z.8.
Visparéjs pieslegums
MOVIMOTP® piedzina ar lauka sadalitaju MF../MM../Z.8. vai MQ../MM../Z.8.:
Piedzinas pieslegumam jaizmanto rapnieciski raZots hibridkabelis.
(1] [2] (3]

3

\

]

GND ‘[-——___V
Safety Power

MF../ MM../ Z.8.
MQ../ MM../ Z.8.

1554437387
[1] Komunikacija
[2] [6] Tikls
[3] MOVIMOT® parveidotaja 24 V baro$ana no drosibas releja
[4] Lauka kopne
[5] Lauka kopnes saskarnu 24 V baroSana

Rokasgramata — MOVIMOT® MM..D — funkcionala drosiba
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Pieslegumu varianti
MOVIMOT® ar lauka sada

4.7.2 Lauka sadalitaja

Iitaju MF../MM../Z.8. vai MQ../MM../Z.8.

pieslegums

Attéla talak paradits lauka sadalitaja MF../MM../Z.8. vai MQ../MM../Z.8. pieslégums.

| ||lene smmmmmmm oo ~ 4l

(1|l

(2]

(1]
(2]
(3]
(4]

[5]
(6]

3x400V  ——

L L
‘m+24vi 77777777777777 i

(3]

Safety Power

+PE —

X1 — X40 — X20 / X29
SN 3zl 3 2
G S5

N
W RS485
+
| b
&l o
MOVIMOT®
—|
o> = 232 ElE
MFZ2.8.
X9 [5]
X20

= 4 1

(Y] (Y (Y)Y (Y (Y L\YT\H (Y (B [ (Y[ (Y

2129212122y 2029 2Y/2/2V 2y 2 2292
18014400067578891

MOVIMOT® parveidotaja 24 V baro$ana no drosibas releja

Tikla piesléegums

UZMANIBU! Riipnica savienotu tiltslégumu nonems$ana.

Pieslédziet lauka kopnes saskarnu MF../MQ.. 24 V baroSanu saskana ar talak
noraditajam rokasgramatam.

— Rokasgramata "PROFIBUS saskarnes, lauka sadalitaji"

— Rokasgramata "PROFINET-IO saskarnes, lauka sadalttaji"

— Rokasgramata "EtherNet/IP™ saskarnes, lauka sadalitaji"

— Rokasgramata "EtherCAT® saskarnes, lauka sadalitaji"

— Rokasgramata "PROFIBUS saskarnes, lauka sadalitaji"

— Rokasgramata "DeviceNet/CANopen saskarnes, lauka sadalitaji”
Hibridkabela pieslégums (savienojums ar motoru)

Lauka sadalitdjam MF../MM../Z.8N nav apkopes slédza.4 vadi "L1"-"L3" un
"24 /" ir savienoti ar tiltslegumu.
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Pieslegumu varianti 4
MOVIMOT® ar lauka sadalttaju MF../MM../Z.8. vai MQ../MM../Z.8.

4.7.3 MOVIMOT® parveidotaja grieSanas virziena atblokésana

Nodrosiniet pareizu "24 V" un "L" piesléegumu un veiciet parbaudes testu!

Abi Aktivéts tikai grieSanas Aktivéts tikai grieSanas virziens
grieSanas virzieni virziens pa labi
ir atbloketi pa kreisi
J|E| 2| 3 E| 2| L
l
(1] [ H (1]
TH TH TH

[1] Tiltslegums piesléeguma karba (bez sledza)

4 BRIDINAJUMS

Automatiskas darbibas uzsakSanas radits apdraudéjums. Ja tiek izmantoti tempe-
ratlras sensori un automatiska izslégSana parak augstas temperatiras gadijuma,
jaievéro, ka péc atdziSanas motors tiek automatiski iedarbinats.

Nave vai smagi miesas bojajumi.

+ Ja tas rada apdraud&jumu, javeic papildu pasakumu, lai ierobezZotu piekluvi
bistamajam vietam.

Rokasgramata — MOVIMOT® MM..D — funkcionala drosiba 4 3



Pieslegumu varianti
MOVIMOT® ar lauka sadalttaju MF../MM../Z.8. vai MQ../MM../Z.8.

4.7.4 Grupu atvienosana ar lauka sadalitaju MF../MM../Z.8. vai MQ../MM../Z.8.

Noradijumus par MOVIMOT® skaita "n" noteik§anu grupu atvieno$anai skatiet nodala
"Grupu atvienoSanas 24 V sprieguma padeve" (— B 21).

(1] [2 (3]

L)

]
T

|
\

|
Safety Power

+24V K-------)
GND '

o [4]
peater| [5]

(6]

MF../ MM../ Z.8. MF../ MM../ Z.8.
MQ../ MM../ Z.8. MQ../ MM../ Z.8.

MF../ MM../ Z.8.
MQ../ MM../ Z.8.

15564429451

[1] Komunikacija

[2]1[6] Tikls

[3] MOVIMOT® parveidotaja 24 V baro$ana no drosibas releja
[4] Lauka kopne

[5] Lauka kopnes saskarnu 24 V baroSana

Hibridkabela vada garums starp lauka sadalitaju un MOVIMOT® ir janem véra, apréki-
not kopéjo vadu garumu.

Grupu atvienoSanai ar lauka sadalitajiem funkcionalas droSibas 24 V baro$anas
kontldra baro3anai pie piesléguma X40 varat izmantot spraudni ar dubultu pieslégumu.
SEW-EURODRIVE iesaka talak noradrto spraudna veidu.

Tipa apziméjums: TFKC 2,5/2-STF-5,08
Preces Nr.: 1962697
Norades avots: Phoenix Contact GmbH & Co. KG, Blomberg
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Pieslegumu varianti 4

Citi pieslégumu varianti

4.8 Citi pieslegumu varianti

Drosibas pielietojumos ir pielaujami MOVIMOT® MM..D citi pieslégumu varianti.
Stkaku informaciju JUs atradisiet talak noraditajas SEW-EURODRIVE rokasgramatas.

Piesleguma variants Rokasgramata

Parveidotajs |Vadiba

MOVIFIT®-MC ar binaro vadibu "MOVIFIT®-MC/-FC —
MOVIFIT®-MC ar PROFlsafe opciju S11 | funkcionala drosiba”

o "MOVIFIT®-MC/-FC —
MOVIMOT MOVIFIT®-MC ar drosibas opciju S12 funkcionala drosiba ar
droSibas opciju S12"

"MOVIPRO® —
funkcionala drosiba"

MOVIPRO®

Rokasgramata — MOVIMOT® MM..D — funkcionala drosiba 4 5



5 Tehniskie dati

5 Tehniskie dati

Tabula talak sniegti MOVIMOT® MM..D tehniskie dati saistiba ar iebGvéto drosibas
tehniku. Bez tam jaievéro "MOVIMOT® MM..D ..." ekspluatacijas instrukcija dotie teh-
niskie dati un pielaides.

Funkcionalas drosibas 24 V baroSanas sprieguma tehniskie dati
Min. Tipiski Maks. Mervienib

a
leejas sprieguma diapazons 18 24 30 V (DC)
Jaudas patérins 3.4 3.7 w
leejas kapacitate 100 120 uF
leslégSanas/izslegsanas slieksnis 7.5 \%
leejas spriegums izslégta stavoklt 5 \Y,
(STO)
Pielaujama noplades strava 0 10 mA
aréjais drodibas kontrolleris
llgums 25 50 ms
no 24 V sprieguma atvienoSanas lidz
rotacijas lauka atvienoSanai
DrosSibas raksturlielumi
Parbaudrttas droSibas kategorijas Izpildes [Tmenis d saskana ar

EN ISO 13849-1
SIL 2 saskana ar EN 61800-5-2

Bistamas klimes varbitiba viena 0 (klimju izslégSana)
stunda
(= PFH vertiba)
LietoSanas ilgums vai 20 gadi, péc tam komponents jaaizstaj ar jau-
parbaudes intervals saskana ar nu.
EN 61508
Dross stavoklis Izslégts griezes moments (STO)
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